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PRODUKTOVY LETAK

RobotStudio™ 6
Primyslovy software

Skutecné offline programovani

RobotStudio™ 5 je prednim produktem na trhu pro
offline programovani. Svymi novymi programovacimi
metodami stanovuje ABB standardy pro programo-
vani robotl po celém svété. Offline programovani
snizuje riziko diky vizualizaci a kontrole celkového
feSeni dfive, nez je robot nainstalovan. Diky presnéj-
$imu nastaveni drahy robota je vysledny ¢as pro-
dukce nizsi a kvalita vyslednych produktl vyssi.

Technologie VirtualRobot™

Pro dosazeni skute¢ného offline rezimu vyuziva
RobotStudio™ 5 technologii ABB VirtualRobot™.
Tato technologie byla vynalezena pred vice nez
deseti lety.

Multimove

S RobotStudio™ 6 pozvedlo ABB technologii Virtual-
Robot™ na novou Uroven. Nyni je mozné mit spus-
téno nékolik robotl soucasné a je podporovan sys-
tém Multimove, nova technologie pro kontrolér IRC5,
kdy je Fizeno nékolik robotl z jediného kontroleru.

CAD Import

RobotStudio™ umoznuje jednoduse importovat
data z béznych CAD formatd napf. IGES, STEP, VRML,
VDAFS, ACIS a CATIA. Pomoci téchto dat mlze pro-
gramator dosdahnout vyssi kvality vyroby presnéjsim
nastavenim drahy robota.

RobotStudio™ pro IRC5.
UZijte si skutecné True Offline
Programming™.

AutoPath

Toto je jedna z funkci RobotStudia™, ktera nejvice
Setfi ¢as. Pouzitim CAD modelu vyrobku je mozné
automaticky generovat body pro zaoblenou drahu
béhem nékolika minut, Ukol, ktery by jinak trval ho-
diny nebo i dny.

AutoReach

Tato funkce automaticky analyzuje dosah robota

a poté se jiz jen presune robot nebo vyrobek na ta-
kovou pozici, ktera je dosazitelna. Diky této funkci
Ize ovéfit a optimalizovat rozloZeni vyrobni buriky
v faddu minut.

Path Optimization

RobotStudio™ 5 umi automaticky detekovat pro-
gramy které obsahuji pohyby blizko singuldrni po-
zice, diky tomu je mozné v¢as provést korekci. Simu-
lation Monitor je graficky nastroj pro optimalizaci
pohybl robota, ¢ervena linka indikuje prajezdové
body u kterych je moznost efektivnéjSiho pohybu.
Je mozné optimalizovat rychlost TCP, zrychleni, vy-
hnout se singularité nebo zménit konfiguraci os pro
dosazeni niz§iho ¢asu cyklu.

Collision Detection

Collision detection brani poskozeni drahého vyba-
veni. RobotStudio™ umi automaticky sledovat a in-
dikovat kolizi vybranych objektl pfi b&hu programu.



Virtual FlexPendant

Toto je grafické zobrazeni redlného ovladace Flex-
Pendant. VSe co umoznuje realny ovladac¢, umoznuje
ivirtualni, proto jde o vynikajici nastroj pro kontrolu
vysledného programu tak, jak ho uvidi obsluha nebo
pro skoleni.

True Upload and Download

Kompletni program muze byt prenesen do realného
kontroléru bez jakékoliv Upravy. Toto je unikatni
vlastnost diky VirtualRobot™ Technology, ktera je
nabizena jen spole¢nosti ABB.

Rapid editor

S novym vykonnym RAPID editorem se RobotStudio™
stava integrovanym vyvojovym prostredim (IDE).
Editor podporuje obvyklé funkce jako zvyraznéni
syntaxe, vyhledani a nahrazeni, parovani zavorek,
naseptavac, informaci o parametrech a mnohé dalsi.

Ladéni

RobotStudio™ podporuje ladéni programu RAPID,
diky tomu je mozné nastavit body, kdy se program
automaticky zastavi (breakpoints). Program RAPID
tak mUze byt prochazen po krocich a Ize presné
identifikovat mozné pric¢iny poruch. Watchwindows
zobrazuje vybrané proménné béhem ladéni v editoru
RAPID. Zobrazovand a spravovana data se automa-
ticky aktualizuji, kdyz fidici jednotka prejde do stavu
zastaveni zpracovani (v definovanych bodech).

EventManager

S EventManager Ize simulovat akce, které se prove-
dou, pokud dojde k urcité udalosti. MUzete napriklad
pripojit objekt k chapadlu, kdyzZ se k objektu pfiblizi
nebo pomoci signalu. S novym EventManager ma-
Zete snadno definovat rozsah ¢innosti, které maji
byt provedeny pfi spusténi udalosti.

VSTA
Microsoft Visual Studio Tools for Applications

(VSTA) dava moznost prizplsobit a rozsifit chovani
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RobotStudio™. Pomoci tzv. VSTA addins muzete vy-
tvorit makra v jazyce C# nebo Visual Basic, které Ize
spoustét pri simulaci udalosti. MUZete si také vytvo-
fit své vlastni funkce a integrovat je s obvyklym gra-
fickym rozhranim RobotStudio™. VSTA add-in jsou
spravovany pomoci nového prohlizece add-in.

MechanismModeler

Pomoci nastroje MechanismModeler mohou uziva-
telé modelovat své vlastni drdhy, nastroje nebo cha-
padla pro pouziti v simulaci v RobotStudiu™.

ScreenRecorder

ScreenRecorder umoznuje uzivateli udélat si zaznam
o své praci v RobotStudiu™, a to bud' pro celé gra-
fické rozhrani, nebo pouze pro graficky prohlizec.

To je uzite¢né pro ucely demonstrace a sSkoleni.
ScreenRecorder je zaloZen na technologii Microsoft
Windows Medjia.

VirtualTime

Pomoci VirtualTime mate moznost odhadnout sku-
te¢nou dobu cyklu programu robota véetné logic-
kych instrukci.

AutoConfiguration

Funkce AutoConfiguration umoznuje jednim kliknu-
tim automaticky urcit optimalni konfiguraci robota
pro celou drahu.

Sablony instrukci

Sablony instrukci umozniuji RobotStudiu™ rozpoznat
a programovat vSechny instrukce v RAPID. Robot-
Studio™ se dodava s preddefinovanymi Sablonami
pro vSechny standardni instrukce RAPID. Mate také
moznost vytvorit a sdilet Sablony pro vase vlastni
procesy ainstrukce.

Jazykové verze

RobotStudio™ je nyni k dispozici v angli¢ting,
némcing, francouzsting, Spanélsting, italstiné,
¢instiné a japonstiné.



