ABB Ability™ Smart Sensor
KisfeszUltségl motorok tavdiagnosztikai megoldasa - a
motor jelez, hogy eljott a szerviz ideje
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Ez a korszer( megoldas k&ti 6ssze az ipari villanymoto-
rokat Dolgok, szolgaltatadsok és emberek Internetével
(IoTSP).

Allapotfigyelés az (izem teljes
villanymotor flottdjara

Mindezidaig elég koltséges eljards volt, hogy a KIF vil-
lanymotorokat és m{ikodésiket tartdsan nyomon ko-
vessiik. Ennek eredményeképp a motorok tulajdonképp
addig Gizemelnek, amig tonkre nem mennek.

Az ABB Uj megolddsa lehetévé teszi, hogy egy gyar,
gyaregység akar 6sszes miikdda villanymotorja tavfel-
Ugyelet ala kerlljon.

Piros: Kritikus helyzet — meghiba-
' sodas kozeleg, azonnali beavatko-

zasra van szikség.

Sarga: A motor futhat tovdbb, de
folyamatos felligyelet sziikséges
és a kovetkezd lehetséges alka-
lommal szervizbeavatkozasra lesz
szlikség.

Zold: A motor rendben -az
Uzemelés folytatddhat.
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Az ABB Uj tavdiagnosztika

megoldasa a 21. szazadba repiti a
kisfeszlltségu (KIF) villanymotoro-
kat. Olyan teljesitmény jellemzdket

figyel és szolgaltat azokrol adato-

kat, amelyek segitségével csdkkent-
hetjlk a nem tervezett dllasidbket,
kibdvithetjlk a motor élettartamat

és ndvelhetjlk a teljesitmeényét
és termelékenységét.

A tavdiagnosztika tobbek kozt azt is lehetévé teszi,
hogy a karbantartasok elére tervezhet6ek lesznek, igy
eléseqiti a ledllasokat és megtakaritasokat eredmé-
nyez. Azdltal, hogy nagy mennyiségli adatot gyUjt és
tovabbit feldolgozasra, lehetéséget ad a folyamatok és
az energiafelhaszndlds optimalizdlasara is.

A motorra telepitett okosérzékeldk

Az ABB egy meghatarozott termékskaldjanal lehetséges
lesz az Uj motor rendelésével egy idében opcidként az
érzékelbt is valasztani. Az érzékel6k azonban szakszer-
vizekben a mar hasznalatban lévé motorokra is telepit-
het6éek. A motor hitébordain kivilrdl elhelyezett érzé-
kel6 figyeli és 6sszegydijti a motorbdl érkezd jeleket,
amelyek tovdbbitdsa lehetséges az eszkdzbe épitett
Bluetooth® segitségével, illetve az interneten at a fel-
hasznalé mobileszkzén, vagy az ABB Gateway szolgal-
tatasdval egy biztonsagos felhé alapu szerverre.

A szerver elemzi és kiértékeli az érkezé adatokat, ame-
lyet visszakild kozvetlenil a felhasznalé mobileszko-
zére vagy az erre dedikalt webportdlra.Az intuitiv inter-
fész, egy egyszerl ,jelzélampas” kijelzé nyujt gyors
attekintést a ,bekodtodtt” motorokrdl. Ha a rendszer be-
avatkozast igényl6 problémat észlel, azonnal riasztast
kiild a felhasznalé mobiltelefonjara. A webes portalon a
felhasznalé elérheti a trend adatokat csakugy, mint az
aktualis futdsi és terhelési informaciodkat, el6segitve
ezzel az optimalis karbantartas tervezést.



01 Az ABB tavfelligyeleti
rendszere a KIF

villanymotorok szamara.

A Smart Sensor
adatokat tovabbit akar
Bluetooth-on,
mobileszkdzén vagy
az ABB Gateway
szolgaltatdsan
keresztdl.
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KisfeszUltségl motorok tavdiagnosztikai megoldasa

Felho alapt ABB szolgéltatasok

Szervizek
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Egyedi ABB szoftver — Felhasznaléi portél / belsos portél

A legfontosabb megfigyelt
parameéterek:

A kovetkezd kulcsparamétereket ellendrizziik pontosan
és rendszeresen.

Motorallapot paraméterek:
- Forgorész tekercselése

« Hémérséklet

- Egytengelyliség

- Hltés

. Csapagyhdémérséklet

- Rezgés

Uzemallapot jellemzék:
- Energiafogyasztas

- Tulterhelés

. Uzeméra

Legnagyobb elény6k:

- Megnovekedett lizembiztonsag

- Hosszabb motor élettartam

- Javuldé motorteljesitmény és termelékenység
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Azaltal, hogy érdemi informaciot gy(jtiink a motor alla-
potardl és teljesitményérdl, lehetdvé tessziik az izemel-
tetés szamadra, hogy elbre tervezzék a javitasokat az
aktudlis szikséglet alapjan, ahelyett, hogy intervallu-
mokra vagy Uzemoérdakra hagyatkoznanak. Ez a karban-
tartasi koltségek csokkenését jelenti hosszutavon, és
segiti az lizemet, hogy csokkentsék vagy megszlintes-

sék a nem tervezett allasidbéket.

Tovabbi lehetéségeket nyuijt, hogy optimalizaljuk a mo-
torok energiafogyasztdsat, azaltal, hogy 6sszehasonlit-
hatjuk az egyes részegységek kiterheltségét a teljes
gyarhoz viszonyitva.

Osszességében az allapotfigyelés és a teljesitményada-
tok biztos alapot nyudjthatnak, hogy csékkentsiik a mo-
torok teljes élettartamra vetitett koltségét a termeld
egységekben aziltal, hogy egyuttal csdkkentjik a ma-
kodéssel kapcsolatos koltségeket és a meghibasodasok
okozta kévetkezményes karokat.



