
Cele szkolenia:
–  umiejętność połączenia elektrycznego dwóch robotów 

w ramach jednego systemu,
–  konfiguracja robotów w układzie MultiMove,
–  programowanie robotów w układzie Multimove 

– synchronizacja ruchów.

Szkolenie skierowane do:
inżynierów utrzymania ruchu, integratorów, programistów.

Wymagania:
Podstawowa znajomość obsługi komputera, 
ukończenie szkolenia IRC5 Programowanie I.

Zakres szkolenia:
–  zasady bezpieczeństwa pracy z robotami,
–  struktura podłączenia ze względu na rodzaj kontrolera,
–  przypomnienie podstaw RobotStudio,
–  tworzenie i wgranie nowego systemu MultiMove,
–  pozycjonowanie robotów względem siebie,
–  definicja i edycja układów współrzędnych narzędzia i detalu,
–  test ruchów skoordynowanych,
–  parametry systemowe, tworzenie i przywracanie kopii 

zapasowych,
–  wgrywanie, edycja, uruchamianie i zapis tasków,
–  programowanie robotów w trybie Independent, Synchronized 

i Coordinated,
–  współpraca tasku ruchu z taskiem static/semistatic.

Szkolenie MultiMove

Miejsce szkolenia Aleksandrów Łódzki

Czas trwania szkolenia 3 dni

Język w którym odbywa się szkolenie Polski/Angielski

Osoba do kontaktu z ramienia ABB Sp. z o.o. Piotr Szymański; ul. Aleksandrowska 67/93, 91-205 Łódź
tel.: +48 785 872 758; e-mail: piotr.szymanski@pl.abb.com

Celem kursu jest przekazanie uczestnikom wiedzy na temat podłączenia, 
konfiguracji i programowania współpracujących robotów posiadających 
wspólną jednostkę sterowania.


