Per Loewgren, globalni manazer pro vyrobky pro oblast stifedné velkych robott, obloukové svarovani, rezani a nepretrzité laserové svarovani

Vysoce vykonny robot ID pro obloukové svarovani a obsluhu stroju
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Popis
Po IRB 1600ID nasleduje IRB 1660ID

IRB 16001D -> |RB 1660I1D
Obloukové svarovani ->  Obloukové svarovani
a obsluha stroju
Uzitetné zatizenid kg  -> 6kg e —
Dosah 1,50 m > 155m | ¢
Zapésti 200 mm -=> 135 mm
Bez zapésti IP ->  |P67
Rozsah os 4-6 1 080° -> 1390°

Od specializované obloukové svarecky

k vSestrannému vyuziti
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Popis
Porovnani s IRB 2600ID

IRB 16601D IRB 26001D
Obloukoveé svarovani Obloukové svarovani A!“ M%ﬁr
i N A 2N <.
a ?'bsluha str’?Ju ’ a obsluha stroju - mi:/ % _
Uzite€né zatizeni 6 kg 8—15 kg *\ : -
Dosah 1,55 m 1,85-2,00 m b \‘ i
Zapésti 135 mm 200 a 135 mm ' X Q‘ -
Zapésti IP67 P67 .- o
Opakovatelnost drahy: 0,27-30 mm Am e
0,05 mm
Mensi nez IRB 2600ID, ale jesté presnegjsi.
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OdliSna nabizena hodnota

Pokud zalezi na kratSich dobach cyklu,
bezkonkurenéni vSestrannosti a mensim a
vykonnéjSim zapésti, pak je novy robot IRB 1660ID od

ABB tim pravym pomocnikem.

AL 1D HD
MpD
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Klicoveé odlisSnosti
Az 0 10 % kratSi doby cyklu

- Rychlejsi reorientace
= Nové zapésti s vysokym

krouticim momentem s vySSimi
zrychlenimi

= ObratnéjSi a kompaktnéjsi zapésti

135 mm

» Ovladani pohybu QuickMoveTM
« Jedine€¢né proménné

zrychleni, a tim zkraceni
doby cyklu

= Maximalni mozné zrychleni za

vSech okolnosti

A

Rychlost

Tradicni
QuickMove™

— Doba
Nova doba cyklu |<—>|
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Klicoveé odlisnosti
Vynikajici kvalita svaru

- Dokaze zvladnout tézsi horaky s integrovanym
systémem podavani dratu, coz znamena zlepseneé
ovladani posuvu dratu.

— Vynikajici a stabilni kvalita svart pfi velkoobjemové
vyrobe

- Novy proces pohybu ,Pfesny rezim“ dokaze zajistit
opakovatelnost drahy s prfesnosti do 0,05 mm pfi testu ISO.

- Technologie TrueMove umozni, Ze draha je nezavisla
na rychlosti. ,To, co naprogramujete, také dostanete.”

— Snadné dosazeni spravné drahy nezavislé na rychlosti

. 01m/s 01mis-1mis

) Traditional TrueMove™ model
Vysoce vykonné horaky a ovladani pohybu zajisti dokonalé svary.
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Klicové odlisnosti

Bezpecné pohyby robotu umoznuji mimoradne produktivni usporadani bunek

S vysokou hustotou

Bunka simulovana v nastroji RobotStudio se 4 roboty
IRB 1660ID

PIna kontrola nad pohyby soustavy hadic:
- Maximalni rychlost a zrychleni za vSech okolnosti
- NejkratSi mozné a predvidatelné doby cyklu
- Maximalizovany vykon
Ctyfi hofaky svafuji ve vzajemné blizkosti, coz
omezuje tepelné deformace a zajiStuje dily SpiCkové
kvality.
Bezpecné pohyby robotu a systém detekce

kolize zaruCuji bezkonkurencni spolehlivost.

Maximalizovany vykon, dily SpiCkove kvality, bezkonkurencni

spolehlivost.
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Klicové odlisnosti

Rychly, obratny a spolehlivy pfi obsluze stroju

IRB 1660ID umi pracovat uvnitf stroje s omezenym
prostorem

Rychlé a spolehlivé pohyby
- Maximalni pfesnost bez kolize
s houpajicimi se kabely
- QOdstranéno riziko kolize s kabely v
omezenem prostoru
= Skvéla obratnost uvnitf stroju s omezenym prostorem
- Pracovni rozsah os 4-6 1 390°
- Kompaktni zapésti 135 mm
« Naklady na udrzbu snizeny o vice nez 50 %
- Zapesti IP67
- Ochrana kabell pfed feznymi kapalinami
- Pohyby bez kolizi

Rychly, spolehlivy a dostupny robot, ktery vam usSetfi naklady.
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Klicove odlisnosti
Zjednodusené on-line programovani

- Diky zapésti ID plna kontrola nad
sestavami hadic

- Rychlejsi reorientace diky
kompaktnimu zapésti
135 mm

- Vysoce presné pohyby
v rozich diky presnosti
reorientace 0,30 mm TCP
(s volitelnou funkci absolutni
presnosti)

Snadné a presné krokovani na dosah

ruky.
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Trvala udrzitelnost
Nejnizsi prikon a hlucnost ve sve tride

Diky vysoce energeticky ucinnym
hnacim soustavam s velmi nizkym
trenim:

= Pfikon 0,62 kW v krychli ISO pfi
maximalni rychlosti, zrychleni a
zatizeni — nejlepSi ve sve tridé!

= Hlu€nost <70 dB (A) — nejlepsi ve
sve tridé!
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Technicke udaje
Celkové zatizeni je 36 kg

Celkove zatizeni:

36 kg
UziteCné zatiZzeni. —

0k
,@ ’bg

. Zatizeni spodniho
ramene:

5-15 kg

Zatizeni horniho
_~-ramene:

Bocni zatizeni: — I
15 kg ' % et

"_f';‘fﬁ‘*f, _—

&
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Technicke udaje
Vysledky testu ISO

IRB 1600ID- IRB 1660ID-
4/1.50 6/1.55

Opakovatelnost
polohy, RP

Pfesnost polohy, AP

Opakovatelnost drahy,
RT

Pfesnost drahy, AT

Presnost
reorientace TCP,
prameér

0,02 mm

0,08 mm

0,13 mm
(2100 mm/s)

0,88 mm

0,35 mm

0,02 mm

0,02 mm

0,05 mm

0,25 mm
(250 mm/s)

0,30 mm

Test pouziti: max. odchylka 0,09 mm pri

rychlosti 80 mm/s

y[mm]
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Shrnuti

IRB 1660ID

Az 0 10 % kratSi doby cyklu

Bezkonkurencni kvalita svarovani

Vysoce produktivni pfi obsluze stroju
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Power and productivity
for a better world™




