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Vy$Si bezpecnost Vyssi kvalita vyrobk VyS$Si efektivita
Vetsi flexibilita Vyssi produktivita Stabilngjsi kvalita vyrobk(
Mensi mnozstvi odpadu Nizsi provozni naklady

To vSe odstartoval v roce 1974 robot IRB 6:
prvni elektricky pohanény a mikroprocesorem
fizeny robot na svéeté se stal bézné dostupnym.

Jsou stale uziteCnéjsi
Postupem doby vyvijime roboty pro stale vice primyslovych odvétvi a tGcelt
a prinasime vyhody robott kazdému, kdo je potiebuje.
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\
Malé roboty Velké vykonné roboty IRB 360 Flexpicker™
Pro jemné, rychlé a flexibilni ukony Pro aplikace, které jsou maximalné Pro rychlé odebirani a balenf
naro¢né na zatéz a dosah
Paletiza¢ni roboty Svarovaci roboty
Pro presné a rychlé nalozeni palet Pro dosazeni obtizné piistupnych mist

a zajisténi stabilni kvality svard
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Nyni zaCinaji spolupracovat

YuMi® je prvni skute¢né bezpecné spolupracujici robot na svété.
Predstavuje zaklad toho, co spolupracujici roboty symbolizuiji.

- Zabudované zabezpeceni umoznuje pracovat bez bezpecnostnich

zébran.
- Jsou dimenzovany podle lidskych rozmér{ pro prirozenou

spolupréaci s lidmi a moznost zastavéni do stavajicich prostord

odpovidajicich lidskym rozmérdm.
- Jsou urceny pro montaz drobnych soucasti.

Jsou stale chytrejsi

Diky pokrokiim ve vyvoji hardwaru dodavame technologie, které
jsou schopny vnimat své okoli a dosahovat vyssi pracovni efektivitu.

Integrated Vision
Schopnost vidéni je vyhodou i pro robota.

Integrated Force Control

Identifikuje, kde se nachazi opracovavany dil
a jak silné na néj Ize plsobit pro dokonalé zpracovani.

Embedded Remote Services
Prodlouzeni doby provozuschopnosti a Zivotnosti.

Dokonala kontrola pohyb

Cely rozdil spociva v efektivnim a rychlém presunu z mista
A do mista B.

Jsou stale jednodussi

Vytvoreni chytrého robotu pro radu €innosti je pouze
jedna ¢ast. PeCujeme také o to, aby bylo mozné robota
jednoduse naprogramovat a obsluhovat.

Funkéni balicky
Standardizované soucasti a konstrukce usnadnujici rychlé
uvedeni do provozu a snizujici naklady.

RobotStudio®
Vykonné programovani na bazi PC umoznuje vytvareni
slozitych robotickych program@ snadnéji nez kdy dfiv.

PowerPacs

Moduly pro RobotStudio, diky kterym Ize vytvaret programy
pro préimyslova odveétvi.

RobotWare

Zakladni inteligence robotu pro snadnou
optimalizaci a vysoky stupen prizplsobeni.

Jednodussi programovani robotl
Revoluce v prfevodu manualnich pohybl do
programU pro lakovaci roboty.
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Zakaznicky servis

Zajisténi vasi produktivity. Kdykoliv. Kdekoliv.

Globalni zastoupeni servisni site ABB Robotika, Citajici vice
nez 100 servisnich center v 53 zemich, je unikatni. Pres

1 300 specialistl je pfipraveno poskytnout vam a vasim
robotlm servis a podporu 24 hodin denné&, 7 dnu v tydnu,
365 dnu v roce. Kdykoli a kdekoli nas potrebujete, ABB je

tady pro vas.

Servisni smlouvy

Nase servisni smlouvy poskytuji plnou flexibilitu. Mizete vybirat

z Siroké fady dostupnych sluzeb. Ziskate delsi bezporuchovy pro-
voz, vy$$i vykonnost vaSich zarizeni a jistotu, Ze dodrzite provozni
rozpodet.

Méate-li uzavrenou servisni smlouvu s ABB, vase neplanované
odstavky budou omezeny na minimum. A pokud k nim presto
dojde, ABB zareaguje do nékolika minut diky nasemu volitelnému
feSeni Remote Service. My se postarame o vase roboty a vy se
budete moci starat o své podnikani.
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Instalace a uvedeni do provozu

Instalace a uvedeni vyrobkd a systémi ABB do provozu patff

k nasim hlavnim prednostem. Nas§ simulaéni nastroj RobotStudio®
pomaha zkracovat dobu instalace, uvadéni do provozu a spousténi.
Prostfednictvim aplikace RobotStudio dopredu vytvarime velmi vykon-
né programy, které poskytuiji vyhody po celou dobu Zivotnosti robotd.

Soucasti nasi nabidky je uvadéni techniky do provozu nasimi specia-
listy s rozsahlymi zkuSenostmi s robotikou a robotickymi systémy.
Jejich know-how zaloZené na odbornych zkuSenostech naseho
konstrukéniho tymu zarucuje, Ze uvedeni do provozu je rychlé, bez
komplikaci a predstavuje zaklad pro vysokou spolehlivost vyroby.



o 0 O
@® Mistni servisni centrum L) °

YV Regionalni distribu¢ni

centrum nahradnich dild D
Y Globalni centrum oprav a repasi V..
WV Lokalni centrum oprav a repasi

O Globalni jednotka
pro inteligentni servis

A Regionélni gkolici
odborné centrum 9

/A Pobocka regionalniho skoliciho Ve
odborného centra

Jestlize chcete kontaktovat mistni servisni centrum
ABB, navstivte www.abb.com/robotics a vyberte
SVou zemi.

Program vymény

Vymeéna stavajiciho zafizeni za novy manipulator nebo kontrolér
ABB je alternativou ke zcela nové instalaci. Spole¢nost ABB posky-
tuje rychla a spolehliva feSeni v situacich, kdy je potfeba provést
vymeénu robotického kontroléru i robotického manipulatoru nebo
pokud chcete sladit jiz nainstalované systémy. Vymeéna se provadi
po fadné priprave, predb&zném naprogramovani a programové
simulaci.

Spole¢nost ABB vyvinula jedine¢né, inovativni technologie, které
zarucuji zpétnou kompatibilitu — kdy Ize napfiklad samostatné fidici
systémy pouzit k ovladani robotd predchozich generaci. Vyménu
Ize realizovat také na vyrobnich zafizenich, jako jsou svafovaci
horaky Ci atomizéry.

Nahradni dily a spotfebni materialy

Jako vas celosvétovy dodavatel originalnich (novych nebo repa-
sovanych) nahradnich dilli jsme vzdy pfipraveni dodat spravny dil
ve spravnou dobu na spravné misto.

Nase nabidka zahrnuje rlizné typy dodavek, které reaguiji na vase
ekonomicky orientované, expresni nebo havarijni pozadavky. Pokud
si potfebujete udrzovat zdsobu ndhradnich dilll, jsme schopni vam
doporucit, které nahradni dily je vhodné mit skladem pro viastni
potiebu. Dbame na dostupnost nahradnich dildi v horizontu 8 az 10
let po ukonceni sériové vyroby daného typu robota. Diky nasi data-
béazi robotll mdme prehled o kazdé instalované soucédstce. To ndam
umoznuje rychlou identifikaci soucastky a jeji naslednou dodavku.

Rozsifeni, modernizace a repase

Zivotnost robotll znacky ABB &asto prekraduje 20 let. Lze ji déle
prodlouzit diky zdokonalenim a dodate¢né instalovanym novym sou-
¢astkam. Modernizace zlepsuji vykon a posiluji funkénost a zivotnost
vyrobku. Timto zplsobem dochéazi k optimalizaci navratnosti investic
a soucasné probiha postupna migrace na nejnovéjsi technologie.
Jedna se o zajimavou alternativu k udrzovani parametrd vyrobni jed-
notky oproti realizaci dalSich investic.

Robotickou techniku na konci Zivotnosti Ize nahradit repasovanym
zafizenim, coz ma pfiznivy vliv na spolehlivost a bezpe€nost.
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Skoleni

Abyste mohli vyuzit potencial svych robotl naplno a bezpedéné,

je dilezité, aby si vas kvalifikovany personal neustale doplroval
poznatky o inovacich ve vyvoji technologii. Nabizime vasim
zaméstnanclm specializované $koleni na vice nez 50 mistech

po celém svété — Skoleni, které vam umozni sniZit vyrobni naklady
a zcela uplatnit moZznosti vasich robotickych systéma.

Skala nami nabizenych kurz zahrnuje standardni moduly $koleni

v otazkach robotiky, kurzy v aplikacich a Skoleni v oblasti robotic-
kych systémU. Posluchaéim dale nabizime na miru pfipravené Skole-
ni pfimo v konkrétnim aredlu, v externim skolicim zafizeni, popfipadé
i formou e-kurz(l a webinard.

Udrzba

Planovana preventivni Udrzba snizuje riziko vzniku zavad nebo
zhor&eni stavu soudasti. Udrzba se provadi pravidelné nebo podie
stavu robotu. Preventivni Udrzba se sestava z pravidelnych kontrol
a udrzby doplnéné o pfedem stanovené vymeény soucasti.

Monitorovani stavu robotl prostfednictvim bezdratové aplikace
ABB Remote Service prodluzuje provozni dobu a produktivitu
robotu a sou¢asné snizuje jeho provozni naklady. Nabizime vhodné
postupy udrzby, které posili spolehlivost technologie na zakladé
servisu realizovaného odborniky pfimo na miste.

Opravy

Oddéleni technické podpory ABB je vam vzdy k sluzbam.
Odpovime na vas rychly technicky dotaz, na pozadavek pokrocilé
podpory k vyrobku Ci aplikaci i na pozadavek servisniho zasahu
sdéleny telefonicky, e-mailem ¢i pomoci on-line aplikace. Diky bez-
dratovym diagnostickym nastrojim ABB Remote Service mizeme
v pripadé specifickych potizi nebo poruchy poskytovat specializo-
vané expertni sluzby témeér na misté do 5 minut.

Odbornici na roboty ABB jsou na telefonu po celém svéte, aby vam
dokézali pomoci v fadu hodin a zabranili tak nakladnym vypadkdm
vyroby. Spole¢nost ABB podporuje nékolik rliznych strategickych
pristupl k Udrzbé zatizeni. Pokud se namisto preventivnich oprav
rozhodnete pro moznost korektivnino zasahu, ABB vam pom(ze pfi
uvedeni robota do provozuschopného stavu.
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Roboty

IRB 120

IRB 120 a IRB 120T

Hlavni aplikace

Montéaz

Nosnost [kg]

3

Obsluha strojd

Pracovni dosah [m]

0,58

Manipulace s materidlem

Volitelné kryti

Standardné: IP30. Volitelné: Clean room class 5, certifikovano podie IPA

Baleni/nanéseni hmot

Montéaz

Na podlahu, na sténu, na Sikmou rovinu, mozno zavésit

Opakovatelna presnost (RP) [mm]

0,01

Certifikovano podle IPA

IRB 140

IRB 140 a IRB 140T

( - .‘ A../
G -E. G
v -~ ~

Hlavni aplikace

Obloukové svarovani Nosnost [kg] 6

Montaz Pracovni dosah [m] 0,81

Cigténi/Ostiikovan( Volitelné kryti Standardné: IP67. Volitelné: Clean room class 6,
certifikovano podle IPA, Foundry Plus, SteamWash

Odhrotovani

Obsluha strojd Montaz Na podlahu, na sténu, na Sikmou rovinu, mozno zavésit

Manipulace s materidlem

Opakovatelna pfesnost (RP) [mm]

0,03

Baleni

Certifikovano podle IPA

IRB 910SC

IRB 910SC-3/0.45, IRB 910SC-3/0.55 a IRB 910SC-3/0.65

ol

Hlavni aplikace 3/0.45 3/0.55 3/0.65
Montaz Nosnost [kg] 3, max. 6 3, max. 6 3, max. 6
Umisténi Pracovni dosah [m] 0,45 0,55 0,65
Nakladka Volitelné kryti Standardné: IP 30 Standardné: IP 30 Standardné: IP 30
Vykladka Montéz Na stdil Na st Na stdil
Baleni Opakovatelna presnost (RP) [mm]

Axis 1 + Axis 2 +0,01 +0,01 +0,01

Axis 3 +0,01 +0,01 +0,01

Axis 4 +0,01 deg +0,01 deg +0,01 deg

@
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IRB 1200

IRB 1200-5/0.9 a IRB 1200-7/0.7

Hlavni aplikace

IRB 1200-5/0.9

IRB 1200-7/0.7

Obsluha strojl Nosnost [kg] 5 7
Manipulace s materidlem Pracovni dosah [m] 0,90 0,70
Volitelné kryti Standardné: IP40. Standardné: IP40.
Volitelné: IP67 Volitelné: IP67
Montéz V jakékoli pozici V jakékoli pozici

Opakovatelna presnost (RP) [mm]

0,025

0,02

IRB 1600

IRB 1600-6/1.2 a IRB 1600-10/1.2

Hlavni aplikace

IRB 1600-6/1.2

IRB 1600-10/1.2

Obloukové svarovani Nosnost [kg] 6 10
L7 . Montaz Pracovni dosah [m] 1,20 1,20
\ Cisténi/Ostiikovani Volitelné kryti Standardné: IP54. Volitelné: IP67 s pouzitim Foundry Plus 2
P b Vyjimani z lisu Montaz Na podlahu, na sténu, na Sikmou rovinu, instalace na stroji,

mozno zavesit

Obsluha strojti

Opakovatelna presnost (RP) [mm]

Manipulace s materidlem

Baleni

IRB 1600

IRB 1600-6/1.45 a IRB 1600-10/1.45

Hlavni aplikace

IRB 1600-6/1.45

IRB 1600-10/1.45

-

Obloukové svafovani Nosnost [kg] 6 10

Montéaz Pracovni dosah [m] 1,45 1,45
Cigténi/Ostrikovani Volitelné kryti Standardné: IP54. Volitelné: IP67 s pouzitim Foundry Plus 2
Ostfih Montéz Na podlahu, na sténu, na sSikmou rovinu, instalace na stroji,

mozno zavesit

Vyjimani z lisu

Opakovatelna presnost (RP) [mm]

0,02

0,05

Obsluha strojd

Manipulace s materidlem

Baleni
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Roboty

IRB 1600

IRB 1600ID-4/1.50

Hiavni aplikace

Obloukové svarovani

Nosnost [kg]

4

Pracovni dosah [m]

1,50

Volitelné krytf

Standardné: IP40

Montaz

Na podlahu, mozno zavésit, na Sikmou rovinu

Opakovatelné presnost (RP) [mm]

0,02

IRB 1660

IRB 1660ID-6/1.55

Hlavni aplikace

Obloukové svafovani

Nosnost [kg]

6

Obsluha strojd

Pracovni dosah [m]

1,85

Manipulace s materialem

Volitelné kryti

Standardné: IP 67 (zakladna, spodni rameno, zapésti), IP 54 (osa 4)

Montaz

Na podlahu, na Sikmou rovinu, instalace na stroji, mozno zavésit

Opakovatelna presnost (RP) [mm]

0,02

IRB 2400

IRB 2400-10/1.55 a IRB 2400-16/1.55

Hlavni aplikace

Ostiihn/Odhrotovani

Nosnost [kg]

12/20

Brouseni/lestént

Pracovni dosah [m]

1,55

Volitelné kryti

Standardné: IP54. Volitelné: IP67 s pouzitim Foundry Plus 2

Montaz

Na podlahu, mozno zavésit

Opakovatelnd presnost (RP) [mm]

0,03
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IRB 2600

IRB 2600-12/1.65 a IRB 2600-20/1.65

Hlavni aplikace

IRB 2600-12/1.65 IRB 2600-20/1.65

Obloukové svarovani Nosnost [kg] 12 20

Montéz Pracovni dosah [m] 1,65 1,65

Ostiih Volitelné kryti Standardné: IP67. Volitelné: Foundry Plus 2

Nanaseni hmot Montéz Na podlahu, na sténu, na Sikmou rovinu, instalace na stroji,

moZzno zavesit

Obsluha strojli

Opakovatelna presnost (RP) [mm]

0,04 0,04

Manipulace s materidlem

f
k

/
|
|
\

IRB 2600

IRB 2600-12/1.85

Hlavni aplikace

Obloukové svarovani Nosnost [kg] 12

Montaz Pracovni dosah [m] 1,85

Ostfih Volitelné krytf Standardné: IP67. Volitelné: Foundry Plus 2

Nanaseni hmot Montaz Na podlahu, na sténu, na Sikmou rovinu, instalace na stroj,

mozZno zavesit

Obsluha strojd

Opakovatelna presnost (RP) [mm]

0,04

Manipulace s materidlem

IRB 2600

IRB 2600ID-8/2.00

Hlavni aplikace

Obloukové svafovani

Nosnost [kg]

8

Nanaseni hmot

Pracovni dosah [m]

2,00

Obsluha strojd

Volitelné kryti

Standardné: IP67 (zékladna, spodni rameno, zépést), IP54 (osa 4)

Manipulace s materidlem

Montaz

Na podlahu, na sténu, na Sikmou rovinu, instalace na stroji,
mozZno zavesit

Opakovatelné presnost (RP) [mm]

0,02
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Roboty

IRB 2600

IRB 2600ID 15/1.85

Hiavni aplikace

Obloukové svarovani Nosnost [kg] 15

Montaz Pracovni dosah [m] 1,85

Nanaseni hmot Volitelné kryti Standardné: IP67 (zékladna, spodni rameno a zapésti), IP54 (osa 4)
Obsluha strojl Montaz Na podlahu, na sténu, na Sikmou rovinu, instalace na stroji,

mozno zaveésit

Manipulace s materidlem

Opakovatelna presnost (RP) [mm]

0,03

IRB 4400

IRB 4400/L10

Hlavni aplikace

Ostfih/Odhrotovani Nosnost [kg] 10
Nastrik Pracovni dosah [m] 2,55
Nanaseni hmot Volitelné kryti Standardné: IP54. Volitelné: IP67, Foundry Plus
Brouseni/lesténi Montaz Na podlahu
Opakovatelna presnost (RP) [mm] 0,05

IRB 4400
IRB 4400/60
Hlavni aplikace
Ostfih/Odhrotovani Nosnost [kg] 60
; = Nanaseni hmot Pracovni dosah [m] 1,96

Brouseni/lesténi Volitelné kryti Standardné: IP54. Volitelné: IP67, myti vysokotlakou parou
(Foundry Plus)
Montaz Na podlahu
Opakovatelna presnost (RP) [mm] 0,19
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IRB 4600

IRB 4600-20/2.50

Hlavni aplikace

Obloukové svarovani Nosnost [kg] 20

Montaz Pracovni dosah [m] 2,50

Nanaseni hmot Volitelné kryti Standardné: IP67. Volitelné: Foundry Plus 2

Laserové svarovani Montaz Na podlahu, na Sikmou rovinu, instalace na stroji, mozno zavésit

Obsluha strojd

Opakovatelna presnost (RP) [mm]

0,05

Manipulace s materidlem

Méreni

Baleni/paletizace

Obsluha ohrariovaciho
lisu

IRB 4600

IRB 4600-40/2.55

Hlavni aplikace

Montéz

Nosnost [kg]

40

Nanaseni hmot

Pracovni dosah [m]

2,65

Vyjimani z lisu

Volitelné kryti

Standardné: IP67. Volitelné: Foundry Plus 2

Laserové svarovani

Montéz

Na podlahu, na Sikmou rovinu, instalace na stroji, mozno zavésit

QObsluha strojd

Opakovatelna presnost (RP) [mm]

0,06

Manipulace s materidlem

Méreni

Baleni/paletizace

IRB 4600

IRB 4600-45/2.05 a IRB 4600-60/2.05

Hlavni aplikace

4600-45/2.05 4600-60/2.05

Montaz Nosnost [kg] 45 60

Odhrotovani Pracovni dosah [m] 2,05 2,05

Nanaseni hmot Volitelné kryt Standardné: IP67. Volitelné: Foundry Plus 2, Foundry Prime 2
Wjimani z lisu (plati pro verzi 60 kg)

Obsluha strojli Montaz Na podlahu, na Sikmou rovinu, Na podlahu, na Sikmou rovinu,

instalace na stroji, mozno zavésit instalace na stroji, mozno zavésit

Manipulace s materidlem

Opakovatelné presnost (RP) [mm]

0,05 0,06

Meéfeni

Baleni/paletizace

ABB Katalog produkt( | Robotika 13



Roboty

IRB 6620

IRB 6620

Hlavni aplikace

Montaz Nosnost [kg] 150

Cisténi/Ostiikovani Pracovni dosah [m] 2,20

Ostfih/Odhrotovani Volitelné kryti IP54, IP67, Foundry Plus 2 myti vysokotlakou parou
Nanaseni hmot Montaz Na podlahu, na Sikmou rovinu, mozno zavésit

Brouseni/lesténi

Opakovatelna presnost (RP) [mm]

0,03

Obsluha strojd

Manipulace s materidlem

Baleni/paletizace

Obsluha ohranovacio
lisu

Bodové svafovani

IRB 6620

IRB 6620LX

Hlavni aplikace

Obsluha strojd Nosnost [kg] 150
Manipulace s materidlem Pracovni dosah [m] 1,90
Délka pojezdu max. [m] 33

Montazni operace Volitelné kryti 5-0sy robot: standardné IP54. Volitelng: 2 IP67 Foundry Plus
Brouseni/lesteni Standardné: IP66 (linedarni osa)
Montaz Na sténu, mozno zavésit
Opakovatelna presnost (RP) [mm] 0,05
[ W= @” 5
Sl .
IRB 6640
IRB 6640-185/2.8 a IRB 6640-235/2.55
Hlavni aplikace 185/2.8 235/2.55
Ostfih/Odhrotovani Nosnost [kg] 185 235
Brouseni/lesténi Pracovni dosah [m] 2,80 2,55
Obsluha strojl Volitelné kryti Standardné: —. Volitelné: Foundry Prime 2
Manipulace s materidlem Montaz Na podlahu Na podlahu
Bodové svarovani Opakovatelna presnost (RP) [mm] 0,10 0,10
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IRB 6650
IRB 6650S-90/3.9, IRB 6650S-125/3.5 a IRB 6650S-200/3.0

Hlavni aplikace IRB 6650S-90/3.9 IRB 6650S-125/3.5 = IRB 6650S-200/3.0
Montaz Nosnost [kg] 90 125 200
Manipulace s materidlem Pracovni dosah [m] 3,90 3,50 3,00
Baleni Volitelné kryti Standardné: IP67. Volitelné: Foundry Plus 2,
— myti vysokotlakou parou
R . - " ilr"_ 2 Prenaseni drobnych Montaz Instalace na stroji Instalace na stroji Instalace na stroji
1 \ et g I ’ .
# 5., “-‘_.'.E._ = vyrobkd
e P Opakovatelné presnost (RP) [mm]  Neuvedeno 0,13
/ /rm\\ / )
/
“\ / : \ ‘\ //
L
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— \\, =
IRB 6660
IRB 6660-100/3.3 a IRB 6660-130/3.1
Hlavni aplikace IRB 6660-100/3.3 IRB 6660-130/3.1
Obsluha strojl Nosnost [kg] 100 130
Manipulace s materialem Pracovni dosah [m] 3,30 3,10
Obsluha lisu Volitelné kryti Standardné: IP67 Standardné: IP67
Montaz Na podlahu Na podlahu
Opakovatelna presnost (RP) [mm] 0,10 0,11

IRB 6660
IRB 6660-205/1.9

Hiavni aplikace

Ostfih Nosnost [kg] 205

Brouseni Pracovni dosah [m] 1,90

Obrébéni Volitelné kryti Standardné: IP67. Volitelné: Foundry Plus 2, v¢. ochrany
proti Glomk&im

Frézovani Montaz Na podlahu

Ostfih Opakovatelna presnost (RP) [mm] = 0,07
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Roboty

IRB 6700

IRB 6700-155/2.85 a IRB 6700-200/2.60

£ ]

1

/

‘i

B

Hlavni aplikace

IRB 6700-155/2.85

IRB 6700-200/2.60

Ostfih/Odhrotovani Nosnost [kg] 155 200
Brouseni/lesténi Pracovni dosah [m] 2,85 2,60
Obsluha strojli Volitelné kryti Standardné: IP67. Volitelné: Foundry Plus 2
Manipulace s materiadlem Montaz Na podlahu Na podlahu
Bodové svarovani Opakovatelna presnost (RP) [mm] 0,05 0,05

Moznost LeanID viz strana 17

IRB 6700

IRB 6700-150/3.20, IRB 6700-175/3.05, IRB 6700-205/2.80 a IRB 6700-235/2.65

Hlavni aplikace 150/3.20 175/3.05 205/2.80 235/2.65
Ostfih/Odhrotovani Nosnost [kg] 150 175 205 235
Brouseni/lesténi Pracovni dosah [m] 3,20 3,05 2,80 2,65
Obsluha strojl Volitelné kryti Standardné: IP67. Volitelné: Foundry Plus 2

Manipulace s materiadlem Montaz Na podlahu Na podlahu Na podlahu Na podlahu
Bodové svarovani Opakovatelna presnost (RP) [mm] 0,06 0,10 0,05 0,05

.
iy

MozZnost LeanID viz strana 17

IRB 6700

IRB 6700-245/3.00 a IRB 6700-300/2.70

|

Hlavni aplikace

IRB 6700-245/3.00

IRB 6700-300/2.70

Montaz Nosnost [kg] 245 300
Ostih/Odhrotovani Pracovni dosah [m] 3,00 2,70
Brouseni/lesténi Volitelné kryti Standardné: IP67. Volitelné: Foundry Plus 2
Obsluha strojli Montaz Na podlahu Na podlahu
Manipulace s materidlem Opakovatelna presnost (RP) [mm] 0,05 0,06
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IRB 6700

IRB 6700 LeanID

LeanID je specidlni moznost pro IRB 6700 s ¢aste¢nou integraci DressPack do horniho ramene robotu. LeanID je uréeno pro vyrobu
s fadou sloZitych pohyb zapésti a vyuziva se tam, kde je pozadovéna vysoka flexibilita. U LeanID se snizuje uZiteGné zatizeni.
Vice informaci v dostupné dokumentaci.
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Roboty

IRB 7600

IRB 7600-325/3.1, IRB 7600-340/2.8

Hlavni aplikace

IRB 7600-325/3.1

IRB 7600-340/2.8

Montaz Nosnost [kg] 325 340
Ostfih/Odhrotovani Pracovni dosah [m] 3,10 2,80
Brouseni/lesténi Volitelné kryti Standardné: IP67. Volitelné: Foundry Plus 2
Obsluha strojli Montaz Na podlahu Na podlahu
Manipulace s materidlem Opakovatelna presnost (RP) [mm] 0,10 0,27

Obsluha ohranovacio
lisu

Bodové svarovani

IRB 7600

IRB 7600-400/2.55 a IRB 7600-500/2.55

Hlavni aplikace

IRB 7600-400/2.55

IRB 7600-500/2.55

Montaz Nosnost [kg] 400 500
Ostfih/Odhrotovani Pracovni dosah [m] 2,55 2,55
Brouseni/lesténi Volitelné kryti Standardné: IP67. Volitelné: Foundry Plus 2
Obsluha strojli Montaz Na podlahu Na podlahu
Manipulace s materiadlem Opakovatelna presnost (RP) [mm] 0,19 0,08

Obsluha ohrariovaciho
lisu

Bodové svafovani

IRB 7600

IRB 7600-150/3.50

Hlavni aplikace

Montaz Nosnost [kg] 150

Ostfih/Odhrotovani Pracovni dosah [m] 3,50

Brouseni/lesténi Volitelné kryti Standardné: IP67. Volitelné: Foundry Plus 2
Obsluha strojli Montaz Na podlahu

Manipulace s materidlem Opakovatelna pfesnost (RP) [mm] 0,19

Obsluha ohranovacio
lisu
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IRB 8700
IRB 8700-550/4.20 and IRB 8700-800/3.50

Hlavni aplikace 550/4.20 800/3.50

Manipulace s materialem Nosnost [kg] 550 800

Obsluha strojd Pracovni dosah [m] 4,20 3,50

Obrabéni Volitelné kryti Standardné: Foundry Plus 2

Bodové svarovani Montaz Na podlahu Na podlahu
Opakovatelna presnost (RP) [mm] = 0,10 0,10

IRB 8700
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Roboty

IRB 260

IRB 260-30/1.5

Hiavni aplikace

Balenf

Nosnost [kg]

30

Pracovni dosah [m]

1,53

Volitelné kryti Standardné: IP67
Montaz Na podlahu
Opakovatelna presnost (RP) [mm] = 0,03

IRB 460

IRB 460-110/2.4

Hlavni aplikace

Depaletizace Nosnost [kg] 110

Manipulace s materialem Pracovni dosah [m] 2,40

Paletizace Volitelné kryti Standardné: IP67
Montaz Na podlahu
Opakovatelna presnost (RP) [mm] = 0,20

IRB 660

IRB 660-180/3.15 a IRB 660-250/3.15

’_
‘\\'”
< b

Hlavni aplikace

Manipulace s materidlem

Nosnost [kg]

180

250

Paletizace

Pracovni dosah [m]

3,15

3,15

Volitelné kryti Standardné: IP67 Standardné: IP67
Montaz Na podlahu Na podlahu
Opakovatelna presnost (RP) [mm] = 0,05 0,05
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IRB 760

IRB 760-450/3.2

Hlavni aplikace

Depaletizace Nosnost [kg] 450
Paletizace celych vrstev Pracovni dosah [m] 3,18
e Manipulace s materidlem Volitelné krytf Standardné: IP67
Paletizace Montaz Na podlahu
el ,{ Opakovatelna presnost (RP) [nm] 0,05

IRB 360

IRB 360-1/1130 a IRB 360-3/1130

Hlavni aplikace

IRB 360-1/1130 IRB 360-3/1600

Montaz

Nosnost [kg]

1 3

Manipulace s materidlem

Pracovni dosah [m]

1,13 1,18

Baleni

Volitelné kryti

Standard: IP54/67/IP69K. Volitelng: Omyvatelna verze
z nerezavéjici oceli, Clean room
Trida ISO 5-7, IRB 360-1/1130 certifikovano podle IPA

Prenaseni drobnych
vyrobku

Opakovatelna presnost (RP) [mm]

IRB 360-1/1130, certifikovano podle IPA

IRB 360

IRB 360-8/1130, IRB 360-1/1600 a IRB 360-6/1600

Hlavni aplikace

IRB 360-8/1130 IRB 360-1/1600 IRB 360-6/1600

Montaz

Nosnost [kg]

8 1 6

Manipulace s materidlem

Pracovni dosah [m]

1,13 1,60 1,60

Baleni

Volitelné kryti

Standardné: IP54.
Volitelng: Cisté prostory (Clean room) ISO tfidy 5-7
(pro IRB 360-1/1600)

Prenaseni drobnych
vyrobk(

Opakovatelna presnost (RP) [mm]

0,10 0,10
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1. Chapadlo se servopohonem, jednou vakuovou savkou a kamerou | 2. Chapadlo se servopohonem, dvéma vakuovymi savkami a kontrolkami stavu
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Roboty

YuMi®

IRB 14000-0.5/0.5

Hlavni aplikace

Manipulace
s drobnymi predméty

Nosnost [kg]

0,5

Pracovni dosah [m]

0,50

ARk

4 1

Montaz drobnych dilli Volitelné kryti Standardné: IP30
Montéz Na stdl, podlozku
Opakovatelna presnost (RP) [mm] = 0,02
Provozni bezpe¢nost PL b kat. B

Chapadla

Modularni servo chapadlo pro drobné soucasti

Hlavni aplikace

ARB

Montéz drobnych dildi Hmotnost [g] 215-280, zavisi na konfiguraci
Moznosti Nosnost [g] AZ 285
Pét moznych Zavih prstu [mm] 50

konfiguraci pomocf
funkénich modull

Kryt

Standardné: IP30

Montaz

Nastrojova pfiruba YuMi

Funkéni moduly

Servo chapadlo (vychozi
nastaveni)

Opakovatelna presnost

(servo chapadlo) [mm]

0,05

1-2 pneumatické
jednotky (volitelné)

Predepsany podtlak [bar]

Vstup max. 6, podtlak max. 0,050

Integrovany kamerovy
systém (voliteln€) pomoci
kamery 1,3 MP

Skladovani, podavani a vystavovani

drobnych predmétu

FlexFeeder™

Hlavni aplikace

FlexFeeder-Single FlexFeeder-Double

Drobné soucésti: Max. rozméry [mm)] <25 <30
g orientovani ze 3D do 2D Min. rozméry [mm] > 0,50 > 0,50
J J Skladovani a manipulace Hmotnost produktu [kg] <01 <01
“‘-‘ _ :ﬁ-¥ - se soudastmi Hmotnost podavade [kg] 27 40
Ang . . E) i Pro integraci Rozméry podavace [mm)] 754 x 737 x 125 754 x 737 x 230
o > ._f: s 2D kamerou Osvétlend plocha [mm] 90 x 160 200 x 160
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—_

ci systéemy

IRC5 jednopanelovy fidici systém a vykonovy modul

Single cabinet

Modul ménice

Rozméry V x S x H [mm]

970x 725 x 710

720x725x 710

Napajeni

200-600 V, 50-60 Hz

200-600 V, 50-60 Hz

Kryti

Standardné: IP54 (IP33 v zadnim prostoru)

Standardné: IP54 (IP33 v zadnim prostoru)

Podporované modely

V8echny roboty

V8echny roboty

Ridici systém IRC5 pracuje s dynamickym modelem a optimalizuje vykon robotu k dosazent fyzikaing nejkrat$i mozné doby cyklu
(QuickMove™) a precizni presnost dréhy (TrueMove™). To, co naprogramujete, je presné to, co dostanete.

IRC5 kompaktni kontrolér

Rozméry V x S x H [mm]

310 x 449 x 442

Napdjeni

220-230 V, 50-60 Hz, jednofézové

Kryti

Standardné: IP20

Podporované modely

IRB 120, IRB 140, IRB 260, IRB 360, IRB 1200, IRB 1410, IRB 1600

IRC5 kontrolér pro vestavbu do elektrického rozvadéce

Ridici modul

Mala jednotka pohonu Velka jednotka pohonu

Rozméry V x S x H [mm]

375 x 498 x 271

375 x 498 x 299 658 x 498 x 425

Napajeni

200-600 V, 50-60 Hz

200-600 V, 50-60 Hz 200-600 V, 50-60 Hz

Kryti

Standardné: IP20

Standardné: IP20 Standardné: IP20

Podporované modely

IRB 140, IRB 260, IRB 360, IRB 1200, IRB 1600 (mala jednotka pohonu),
IRB 2400, IRB 2600, IRB 4400, IRB 4600, IRB 6620, IRB 6640,
IRB 6650S, IRB 7600, IRB 460, IRB 660, IRB 760 (velka jednotka pohonu)

Modul pro externi procesy

Rozméry V x S x H [mm]

Maly 720 x 725 x 710 mm, velky 970 x 725 x 710 mm

Napajeni

Prézdna skfin

Kryti

Standardné: IP54
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IRC5P kontrolér pro lakovaci roboty

Rozméry: Vx S x H

1450 x 725 x 710 mm

Napajeni

200-600 V, 50-60 Hz

Kryti

Standardné: IP54 (IP33 v zadnim prostoru)

Podporované modely

Lakovaci roboty

Ovladaci panel - FlexPendant

Rozméry

Barevna dotykova obrazovka 6,5" / 1,0 kg

Kryti

Standardné: IP54

Podporované modely

Roboty, které nelakujf

Ovladaci panel pro lakovaci roboty -

FlexPaint Pendant

Kryti

Standardné: IP54, ochrana proti explozi (EX)

Podporované modely

Lakovaci roboty

FPRC - FlexPendant Samonavijeci kabel

Maly

Velky

Rozméry: Vx S x H

325 x 275 x 185 (mm)

450 x 361 x 195 (mm)

S4C/S4C+ TPU 3HAC047665-001 3HAC047665-002
IRC5 GTPU 1 &2 3HAC047666-001 3HAC047666-002IRC5
IRC5 GTPU 3 3HAC047724-001 3HAC047724-002
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Pojezdy pro roboty

IRBT
IRBT 2005
Model robotu
IRB 1520 Max. rychlost [m/s] 2,00
R IRB 1600 Volitelné kryti Standardni a kryta verze
e S |RB 2600 Montaz Na podiahu
IRB 4600 Délka pojezdu [m] 0,80 - 19,80 (modul 1m)
Zrychleni [m/s?] 2,50 az 4 v zavislosti na aktualnim zatizeni
IRBT 4004
Model robotu
IRB 4400-60 Max. rychlost [m/s] 2,00
IRB 4600 Volitelné kryti Standardné: Foundry, IP65
ﬁ < Montaz Na podiahu
B Délka pojezdu [m] 1,90-19,90 (modul 1 m)
Zrychleni [m/s?) 2,50
IRBT 6004
Model robotu
IRB 6620 Max. rychlost [m/s] 1,60
IRB 6640 Volitelné kryti Standardné: Foundry, IP65
ﬁ;' : IRB 6650S Montaz Na podiahu
p IRB 6700 Délka pojezdu [m] 1,70-19,70 m (modul 1 m)
Zrychleni [m/s?] 2,00
IRBT 7004
Model robotu
. IRB 7600 Max. rychlost [m/s] 1,20
5 : Volitelng kryti Standardné: Foundry, IP65
ﬁ: : Montd Na podlahu
Délka pojezdu [m] 1,70-19,70 (modul 1 m)
Zrychleni [m/s?] 1,80
FlexTrack
IRT501-66 a IRT501-66R
Model robotu IRT501-66 IRT501-66R
Ur&eno pro prepravu Max. rychlost [m/s] 2 1,50
materilu Nosnost 900 2000
? o Délka pojezdu 25 1205
: . Délka pojezdu [m] 2,10-105 2,10-105
a ? Sitka [m] 0,66 0,66
Zrychleni [m/s?) 2 1,20
IRT501-90 a IRT501-90R
Model robotu IRT501-90 IRT501-90R
Ur¢eno pro prepravu Max. rychlost [m/s] 1,50 1,20
materilu Nosnost 2000 2950
? e Délka pojezdu 1-25 1-25
i g Délka pojezdu [m] 2,10-105 2,10-105
a ? Sitka [m] 0,90 0,90
Zrychleni [m/s?] 1,20 1
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Polohovadla

FlexLifter
IRL 100 a IRL 190
IRL 100 IRL 100
Nosnost [kg] 1000 500
%_ Vyska zdvihu [mm] 100 190
Rychlost [mm/s] 40 76
Doba zdvihu [s] 2,50 2,50
Rotace Volitelné s rotaci 360° Volitelné s rotaci 360°
Montaz Na podlahu nebo FlexTrack, IRT501-66, Na podlahu nebo FlexTrack, IRT501-66,
66R, 90, 90R 66R, 90, 90R
FlexLifter
IRL 600
Nosnost [kg] 600
Viyska zdvihu [mm] 600
Rychlost [mm/s] 200
Doba zdvihu [s] 3
Rotace
Montaz Na podlahu nebo FlexTrack, IRT501-66, 66R
FlexPLP
IRPLP-o0sy X,YaZ
Osy 3
Statické zatizeni [kg] 150
o Dynamickeé zatizeni [kg] 30
% Délka posunu [mm] X'=300 nebo 400, Y = 300 nebo 400, Z = 200
Rychlost [mm/s] 100
IRPLP -o0sa Z
Osy 1
Statické zatizeni [kg] 150
Dynamické zatizeni [kg] 50
Délka posunu [mm] 200
: Rychlost [mm/s] 100
IRPLP -osy XaY
Osy 1 nebo 2
Statické zatizenf [kg] 150
Dynamické zatizenf [kg] 50
Délka posunu [mm] 300 nebo 400
Rychlost [mm/s] 200
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Polohovadla

IRBP A
IRBP A-250, IRBP A-500, IRBP A-750
IRBP A-250 IRBP A-500 IRBP A-750
Max. manipulaéni nosnost [kg] 250 500 750
Max. protocny pramér [mm)] 1000 1450 1450
Max. délka [mm] 900 950 950
IRBP B
IRBP B-250, IRBP B-500 a IRBP B-750
IRBP B-250 IRBP B-500 IRBP B-750
Max. manipulaéni nosnost [kg] 250 500 750
(na kazdé strané) (na kazdé strang) (na kazdé strané)
Max. protocny prdmér [mm] 1000 1450 1450
Max. délka [mm] 900 1000 1000
IRBP C
IRBP C-500 a IRBP C-1000
IRBP C-500 IRBP C-1000

Max. manipulaéni nosnost [kg]

500 (na kazdé strané)

1000 (na kazdé strang)

Max. protocny pramér [mm)]

Max. délka [mm]

IRBP D

IRBP D-600

IRBP D-600

Max. manipulaéni nosnost [kg]

600 (na kazdé strané)

Max. protoény pramér [mm]

1200

Max. délka [mm]

2000
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IRBP K

IRBP K-300, IRBP K-600 a IRBP K-1000

IRBP K-300 IRBP K-600 IRBP K-1000
Max. manipulani nosnost [kg] 300 600 1000
(na kazdé strang) (na kazdé strang) (na kazdé strang)
Max. protoény pramér [mm)] 1200 1400 1400
Max. délka [mm] 4000 4000 4000
IRBP L
IRBP L-300, IRBP L-600 a IRBP L-1000
IRBP L-300 IRBP L-600 IRBP L-1000
Max. manipulaéni nosnost [kg] 300 600 1000
Max. protogny pramér [mm] 1500 1500 1500
Max. délka [mm] 4000 4000 4000
IRBP L
IRBP L-2000 a IRBP L-5000
IRBP L-2000 IRBP L-5000
Max. manipulaéni nosnost [kg] 2 000 5000
Max. protocny pramér [mm] 1500 2200
Max. délka [mm] 4000 5000
IRBP R
IRBP R-300, IRBP R-600 a IRBP R-1000
IRBP R-300 IRBP R-600 IRBP R-1000
Max. manipulaéni nosnost [kg] 300 600 1000

(na kazdé strang)

(na kazdé strane)

(na kazdé strang)

Max. protogny pramér [mm)]

1000

1200

1200

Max. délka [mm]

1600

2000

2000
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Aplikacni vybaveni

Obloukové svarovani

Adaptivni sledovani svarti WeldGuide IV

2

WeldGuide IV je nejvykonngjsi roboticky systém pro adaptivni korekci trajektorii svari na zakladé dat mérenych béhem svarovaciho
procesu. Vzorkovani 25 000 krat za sekundu, coz je 25 krét rychleji nez u béznych sledovacich metod. V kombinaci s fizenim pohybu
ABB TrueMove™ poskytuje WeldGuide IV extrémné rychlé a presné korekce trajektorii robota. WeldGuide IV je uréen pro pouziti pfi
svarovani v rezimech zkrat, sprcha i pulz. Umoznuje korekei vySky oblouku, centrovani, vicevrstvé svary, adaptivni vyplnéni svarového
spoje a jednostranné vyhledavani. Systém se velmi snadno programuje a odladuje. Veskeré informace mate k dispozici na oviadaci

FlexPendant.

Obloukové svarovani

Svarovaci hofaky

_

Nabizime Sirokou $kalu vzduchem i vodou chlazenych svafovacich hofak( od prednich svétovych vyrobcd.

Obloukové svarovani

TSC Torch Service Center

) =
| .

N |

Torch Service Center (Servisni stanice hofaku) je jednotka zajiStujici nasledujici funkce:
— Automatické mechanické ¢isténi horaku

— Aplikace separacni kapaliny

— Ostfih svafovaciho drétu

— Automatickou kalibraci horaku (Bull's Eye)

Obloukové svarovani

Bull’s Eye

—
=

,Bull's Eye" — soucdst TSC (servisni stanice horaku) vyrazné zvySuje produktivitu, opakovatelnou presnost a kvalitu svarfovaciho

procesu. Bull's Eye je patentovana technologie ABB.

Pro¢ pouzivat Bull's Eye?

— Presnost programoveé drahy svafovaciho horaku je ovliviiovana ur€itymi nepfesnostmi ménicimi se v Case (zmény teploty, kolize,
vyména priviaku nebo hubice,...).

- Pouzitim Bull's Eye odpada manudlini korekce, obvykle provadéna operatorem. Ta je pomala a vnasi do procesu svarovani chyby.

— Pomoci Bull's Eye je kontrolovan jak TCP (TCP = referenéni bod, kde se drat dotykd svafovaného materidlu), tak i orientace horaku.

Pri kontrole je méfena jak hubice pro ovéfeni orientace hordku tak i drat pro zjisténi osy horéku. Tyto hodnoty jsou automaticky

uloZeny a zpracovany v fidici jednotce robota.
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Obloukové svarovani

Graficka uzivatelska rozhrani

K dispozici pro svarovaci zdroje Fronius, SKS, Esab, Lincoln a Miller.

Snadno pouZitelné grafické uzivatelské rozhrani FlexPendant poskytuje obsluze informace o programu, moznost sledovani stavu buriky
a zobrazeni dlezitych vyrobnich a kvalitativnich dat. Pomoci pouhych nékolika tlacitek a intuitivniho vicejazyéného rozhrani ve stylu PC
mdize obsluha i s minimélnim zaskolenim spravovat svarovaci proces. Diky integraci dat ze svafovaciho zdroje na oviadaci jednotce -

FlexPendantu mdze obsluha pfimo regulovat napéti, proud, svafovaci rychlost, pratok plynu a dal$i svafovaci parametry.

Obloukové svarovani

Vyhledavani svari SmarTac

Rychlost vyhledavani [mm/s] . 20-50 (v zavislosti na pozadované presnosti)

Doba vyhledavani jednoho 2-6 (v zavislosti na slozitosti dilu)
bodu [s]

Presnost [mm] +0,25 (s rychlost vyhledavani 20 mm/s)

Dotyk Ize realizovat jak svafovacim dratem tak plynovou trubici, pfipadné i externim senzorem.

Nanaseni hmot

Davkovac¢ (jednoduchy nebo dvojity, s ohfevem nebo bez ohrevu)

Objem [cm?] 1,20 80 155 560
Jmenovity pratok [ml/s] 0,80 24 37,50 80
Spickovy priitok [mi/s] 1 28 44 96
Jmenovity pritok / $pickovy tlak [oar] 150/250 150/250 150/250 150/250
Rozméry* [mm] 240 x40 x 470 170x460x950 180x470x960 200 x 510 x
1390

*Max. rozméry vnéjsi obalky zafizeni; jednoduchy dévkova¢ bez ohfevu v&. vstupnich a vystupnich ventild, bez kabeldze.

Nanaseni hmot

Cerpadlo (jednovalcové nebo dvouvalcové, s ohfevem nebo bez ohfevu)

Velikost vélce [I] 30 50 200

Pist (@) [mm] 280 355 571

Tlakovy pomér 65:1 65:1 65:1

Wytlagny objem na dvajity zdvih [cm?] 150 150 150

Rozméry* [mm] 1070 x 700 x 2 350 1070 x 700 x 2 350 1070 x 700 x 2 350

*Sitka, hloubka, maximalni vyska.
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Aplikacni vybaveni

Nanaseni hmot

Aplikator

Lepeni

Tésnéni SPA410

Tésnéni SPA470

Tepelna Gprava materialu

1 tryska*

3 trysky

Peltier 600 W**

Peltier 800 W**

*Volitelné s méni¢em trysek. **Chlazeni vzduchem nebo vodou.

Integrated Force Control

Integrated Force Control

Tradicni roboticka feSeni jsou fizena dle pfedem definovanych drah a rychlosti robota.

V pipadé ABB Integrated Force Control vak robot reaguje na aktuélni podminky a mdze se odchylit od své naprogramované drahy

nebo rychlosti na zékladé zpétné vazby ze snimace sil, které plisobi na nastroj. To umoziuje automatizovat sloZité tkoly, které dfive

vyzadovaly kvalifikovany persondl a vyspélou fixni automatizaci.

Integrated Force Control

Integrated Force Control

Hlavni aplikace Kapacita Snimac 165 Snimac 660 Snima¢ 2500
Brouseni Fx. Fy 165 Nm 660 N 2500 N
Frézovani Fz 495N 1980N 6250 N
Lesténi Mx, My, Mz 15 Nm 60 Nm 400 Nm
Odhrotovani Rozméry

Montaz Vyska [mm] 40 40 62

Testovani vyrobk Praimér [mm] 104 104 168

Obréabéni

ForceControl

Umoznuje snadné nacteni a automatické vytvoreni trajektorie robota z povrchl a hran sloZitych dild pro procesy jako lestént,

odhrotovani, brouseni. Na rozdil od tradi¢niho pozi¢niho fizeni robotu jsou béhem procesu automaticky prizplisobovany fezné

(brusng) parametry. Diky tomu je korekce drahy robota jemngjsi a zvySuje kvalitu hotovych dildl. K dispozici jsou vhodné funkéni

baliky pro rizné typy robot ABB.
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Integrated Vision

Integrated Vision

Kompaktni inteligentni kamery se snadno programuiji v RobotStudiu a umozniuji vizuélni navigaci robotd pro libovolného uZivatele.
Kamerovy systém je velmi robustni a vyzkouseny v prdmyslovych feenich a za nepfiznivych podminek. Produkt je dodavan

kompletni véetné kabeld, filtr(, Cocek, kamer a softwaru.

Obsluha strojt

Tool System TS 2600ID

Tools System for IRB 2600ID umoZzniuje pristup do lzkych mist a zarover ma plnou kontrolu nad DressPack smérovanim
kabelll a hadic pomoci nadlokti robota. Sbérmé potrubi dodava vzduch, napéjeni a signdly jakékoliv chapadia, zatimco volitelny
méni¢ je vhodny pro automatickou vyménu nastroji zvysuijici flexibilitu v systému néstroji. To pfidava dalsi vyhody jako mensi

opotiebeni, zadné omezeni pohybu robotd a zvyseni produktivity.

Manipulace s kapacitou (kg) 60
Tlak vzduchu max. (bar) 15
Vzduchové pripojky G1/8"
Maximalni napéti (V) 60
Maximalni proud (A) 3
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Aplikacni vybaveni

Manipulace s materialem

DressPack

Pro podporu rozmanitych poZzadavkd vyroby byly vyvinuty rozliéné druhy vystrojeni robotd pro manipulaci s materialem.
Spolecné vlastnosti:

- Vedeni analogovych signdld a béznych komunikacnich sbérnic

— Snadna oprava a Udrzba v¢etné zajisténi nahradnich dildi

— Dobre dokumentované feseni obsahuijici Skolici materidly, schéma zapojeni a CAD modely

Manipulace s materidlem

Integrovany DressPack - ID a LeanID

Vlybaveni robotu pIné integrované v hornim rameni robotu. Toto feSeni umoZiuje pouziti v produkénich systémech s mnoha rlizny-
mi vyrobky vyrab&nymi soub&zné, plnou schopnost off-line simulace a skvélou ochranu kabelovych svazka.

Vlystrojeni robotu nevyZaduje dodatecné sefizovan.

Manipulace s materidlem

Externi s funkci napinaciho ramene

Externi vybaveni robotu s napinacim ramenem, které udrzuje kabely ve spravné poloze vzhledem k zapésti.

Omezené dodatecné sefizovani vystrojeni robotu je nutné.

Manipulace s materidlem

Externi

Externi vybaveni robotu je uréené do provoz( s mensimi poZadavky na flexibilitu a je zamérené na zakladni pozadavky

robotem oviadanych nastroji. Nutné individuaini sefizovani vystrojeni robotu.
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Motory a prevodovky

Pfevodovky MTD/MID

" Produkt / MTD a MID MTD 250 MTD 500 MTD 750 MTD 2000 MTD 5000 MID 500 MID 1000

Max. manipulaéni 300 600 2000 5000 1300 3300
hmotnost [kg]
Max. trvaly osovy 350 650 3800 9000 1400 3800
moment [Nm]
Max. klopny moment 650 3300 15000 60 000 5000 15000
moment [Nm]

Motorové jednotky MU
Produkt/MU MU 100 MU 200 MU 400
Jmenovita rychlost 3 300 5000 4700
[ot./min.]
Max. dynamicky 4,30 14 50
moment [Nm]

Paletizace

FlexGripper - drapakové chapadlo
Pocet prenasenych vyrobkd 1
Max. hmotnost bfemene [kg] 50
Hmotnost chapadia [kg] 70
Rozestup prstd [mm] 75
Rozméry kartonu (rozsah D x S x V) [mm] (800-750) x (300-550) x (120-250)

Hlavni aplikace: paletizace pytli

FlexGripper - chapadlo s paralelnimi ¢elistmi
Pocet prenasenych vyrobkd 1-2 1-5
Max. hmotnost bfemene [kg] 40 60
Hmotnost chapadia [kg] 45 80
Rozestup prstd [mm] Jednozdénové Dvouzénové
Rozméry kartonu (rozsah D x S x V) [mm] (200-650) x (200-500) x (200-1 200) x (200-500) x

(150-330) (150-330)

Hlavni aplikace: paletizace kartont
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Aplikacni vybaveni

Paletizace

FlexGripper - pfisavkové chapadlo

Podcet prenasenych vyrobkd 1-5
Max. hmotnost bfemene [kg] 40
Hmotnost chapadla [kg] 75
Rozestup prstd [mm] 10

Rozméry kartonu (rozsah D x S x V) [mm]

Max. 1 200 x 500 x 300, min. 240 x 240 x 100

Hlavni aplikace: paletizace kartont  Typy pfenasenych palet: GMA/AUS/EUR/ISO

Automatizace lisovani

IRB 6660RX (7osy robot)

?&;&
(A

S\

Hlavni aplikace

Lisovani plecht

Nosnost [kg]

75/50

Obsluha strojti

Pracovni dosah [m]

3,10 + 1,3/1,45

Manipulace s materidlem

7. osa oto¢na

VylozZeni 6.-7. osy: 1,30/1,45 m
Vyska: 127 mm

Automatizace lisovani

IRB 7600RX (7osy robot)

Hlavni aplikace

Lisovani plecht

Nosnost [kg]

85/80

Obsluha strojti

Pracovni dosah [m]

3,50 +1,30/1,45

Manipulace s materidlem

7. osa oto¢na

Vylozeni 6.-7. osy: 1,30/1,45 m
Vyska: 127 mm

Automatizace lisovani

IRB 6660FX (7osy robot)

N\
_ ‘L\;\
§ W

w ey

[

Hlavni aplikace

Lisovani plechti Nosnost [kg] 40
Obsluha stroji Pracovni dosah [m] 3,10 + 1,40
Manipulace s materidlem 7. osa otocna Zadvih: +1,40 m

Vyska: 130 mm
Max. rychlost: 5 m
Max. zrychleni: 20 [m/s?]
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Automatizace lisovani

IRB 7600FX (7 osy robot)

Hlavni aplikace

Lisovani plecht Nosnost [kg] 100
Obsluha strojli Pracovni dosah [m] 3,10+ 1,75
Manipulace s materidlem 7. 0sa otodna Zdvih: +1,75 m

Vyska: 130 mm
Max. rychlost: 5 m
Max. zrychlenf: 18 [m/s?]

Automatizace lisovani

IRB 760 Twin XB

Hlavni aplikace

Lisovani plechli

Nosnost [kg]

150 (pficnik, nastroje a dil)

Manipulace s materidlem

Pracovni dosah [m]

3,10 +1,75

Automatizace lisovani

Prislusenstvi z uhlikovych vlaken

Hlavni aplikace

Lisovani plecht

Modulérni koncepce nastrojli ABB kombinuje uhlikové vidkna (CF) konstrukénich prvkd (1) a (2)

s hlinikovymi dily (3) pro prizptsobeni jednotlivym soucastem.

Manipulace s materidlem

Uhlikova vidkna zlep$uiji vykonnost diky zna¢né redukci prihybu, vibraci a hmotnosti. Jejich konstrukce

umozniuje snizenou konstrukeni vysku pro optimélni dobu cyklu.

Rameno z uhlikovych vidken (1) predstavuje rozsiteni ramena robotu. Pi délce 1 450 mm je schopné
manipulovat s pfedméty o hmotnosti az 100 kg.

Rameno (2) z uhlikovych vidken je spole¢né pro 6 0sé a 7 osé roboty. Existuji dvé délkové varianty:

1000 a 1400 mm.

Automatizace lisovani

DDC - Dynamic Drive Chain (doplnéni lisu o pfidavny servopohon)

DDC umoznuje vyuzit u novych i stavajicich listi vyhody technologie servopohontl. DDC vyuZiva servopohon k rychlej$imu otevirani a za-

virani lisu, zatimco pro lisovaci proces slouzi energie ze setrvacniku. Obsahuje servo sadu (motor s pfevodovkou a ménic), ktera je fizena

stejné, jako ostatni ¢asti linky. Linka s DDC tak mUZe pracovat 0 30 % rychleji nez b&zné linky.

Energetickeé ztraty jsou snizeny diky regeneraénimu snizeni otacek a synchronizované spojce.
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Aplikacni vybaveni

Bodové svarovani

DressPack pro bodové svarovani

Pro podporu rozmanitych poZadavk( vyroby byly vyvinuty rozli¢né druhy vystrojeni robott pro bodové svarovani a nebo kombinaci bodové svarovani -
manipulace s materidlem.

Spole¢né viastnosti:

- Vedeni analogovych signdld a béznych komunikacénich sbérnic

— Podpora potreby pneumatickych anebo servo svarovacich klesti

— Podpora AC anebo MFDC svarovaci aplikace

— Snadna oprava a Udrzba véetné zajisténi nahradnich dili

— Dobie dokumentované reseni obsahuijici Skolici materidly, schéma zapojeni a CAD modely

Bodové svarovani

Integrovany DressPack - ID a Lean ID

Tento typ DressPack vytvari flexibilitu pro rfizné vyrobni pozadavky. Je uréen pro vyrobu tak, kde jsou vysoké pozadavky
na flexibilitu a dostupnost, pro operace s velkym po¢tem pohybd v zapésti a kde je potfeba flexibitity u ménicich se produktd

vysoka. Neni nutné zadné individualni nastaveni pro DressPack.

Bodové svarovani

Externi s funkci napinaciho ramene

Externi vybaveni robotu s napinacim ramenem, které udrzuje kabely ve spravné poloze vzhledem k zapésti.

Vyzaduje omezené dodatecné sefizovani vystrojeni robotu.

Bodové svarovani

Modul pro bodové svarovani

Modul kontroléru ureny pro procesni technologie bodového svarovani, véetné technologie fizeni procesu odporového

bodového svarovani.

SkFift kontroléru umozriuje vestavbu rdzného procesniho vybaveni:
— AC nebo MFDC svarovacich technologif
— Svarovaci klesté nesené robotem anebo stacionarni

— Svarovadi klesté ovladané pneumaticky anebo servomotorem
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Bodové svarovani

Regulacéni jednotka pro vodu a vzduch

PIné integrovand jednotka vody a vzduchu pro bodové svafovani.

Jednotka podporuje potfeby rlznych procesd, jako jsou napf.:

— Svafovaci kle$té nesené robotem anebo stacionarni

— Svarovaci klesté ovladané pneumaticky anebo servomotorem

Bodové svarovani

FlexGun IRG X-Gun

Typ X-Gun
Zdroj MFDC nebo AC
Max. zdvih [mm] 245
Max. sila [daN] 757
Délka ramene [mm] 227-600
Hmotnost [kg] 100-150
Vlastnosti Stejna kostra pro verzi Xi C (pouze vyména Celisti)
Bodové svarovani
FlexGun IRG C-Gun
Typ C-Gun
Zdroj MFDC nebo AC
Max. zdvih [mm] 245
Max. sila [daN] 757
Délka ramene [mm] 0-250
Hmotnost [kg] 100-150

Vlastnosti

Stejna kostra pro verzi X i C (pouze vyména Celisti)
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Modulova reseni

FlexMT predstavuje standardni feseni pro flexibilni obsluhu obrabécich strojl. Toto robotické feseni rozsifuje moznosti vyuZiti stroje az
060 %. Je k dispozici ve dvou variantach, FlexMT 20 (20 kg / dosah 1,65 m) a FlexMT 60 (60 kg / dosah 2,05 m), a dodava se véetné

fizeni robota, které je pIné integrovano. FlexMT je predprogramované, diikladné otestované a spolehlivé feSeni automatizace.

Obrabéni

FlexWasher

Proces2v 1
ABB FlexWasher technologie kombinuje odhrotovani vysokym tlakem (HPWD) a omyvani dilli do jednoho systému. Tento systém

odstrariuje otfepy a ostatni cizi materidly, aniz by poskodil plivodni material.

Roboticka pohyblivost
ABB FlexWasher vyuziva vyhodu volnosti robotu, aby pohyboval dilem kolem pevné instalovaného (HPWD) nastroje anebo nastrojem

kolem zafixovaného dilu. Vysledkem je rovnomérna a nepfekonatelna Cistota dilu s jednoduchou anebo komplexni geometri.

Zelena technologie
ABB FlexWasher technologie se odliuje tim, Ze nepouZivé ohfivanou vodu nebo Sistici chemikalie k odstranéni otfepl a necistot.
Tento fakt a patentovany uzavieny okruh vody s filtraénim systémem a nejmensi spotfebou vody ve své tfidé vyznamné snizuji

spotrebu elektrické energie, provozni a manipulacni naklady.

Paletizace

PalletPack
PalletPack je balitek pripravenych produktd uréenych pro paletizaci vyrobk na koncich vyrobnich linek. Bali¢ek obsahuje robota,
chapadio a jednoduchou aplikaci FlexPendantu pro nastaveni parametr(i paletizace. Celd linka je fizena z PLC.

Baleni

RacerPack

RacerPack je sada produktd uréenych pro pribézné baleni vyrobki. RacerPack odebira vyrobky z vysokorychlostniho vstupniho
dopravniku a preddva je na krokujici dopravnik, ze kterého jsou vyrobky odebirany robotem IRB 360 a ukladany do krabic. Produkt je

modularni a Ize jej objednat v pIné konfiguraci, popt. objednat jednotlivé moduly podle potreby.
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Lakovaci roboty

IRB 52

IRB 52

Hlavni aplikace

Lakovani

Nosnost [kg]

7

Pracovni dosah [m]

1,20-1,45

Volitelné krytf (RP) [mml]

Standardné: IP67, Ex

Specifikace

Montéz na podlahu. Lze volit montaz na zed nebo mozno zavésit

Opakovatelna presnost

0,15

IRB 580

IRB 580-12, 1 220 mm

Hlavni aplikace

Lakovani

Nosnost [kg]

10

Pracovni dosah [m]

2,20

Volitelné kryti (RP) [mm]

Standardné: IP67, Ex

Specifikace

Montaz na podlahu

Opakovatelna presnost

0,30

IRB 580

IRB 580-12, 1 620 mm

Hlavni aplikace

Lakovani

Nosnost [kg]

10

Pracovni dosah [m]

2,60

Volitelné kryti (RP) [mm]

Standardné: IP67, Ex

Specifikace

Montéz na podlahu

Opakovatelna presnost

0,30
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IRB 580

IRB 580-13/14, 1 220-1 620 mm

Hlavni aplikace

Lakovani

Nosnost [kg]

10

Pracovni dosah [m]

2,20-2,60, délka drahy vodici listy: 1-14

Volitelng kryti (RP) [mm]

Standardné: IP67, Ex

Specifikace

Pojezd zabudovan do zdi, pojezd instalovan v lakovacim boxu

Opakovatelna presnost

0,30

IRB 5400

IRB 5400-12 Slim arm

Hlavni aplikace

Lakovani

Nosnost [kg]

25

Pracovni dosah [m]

3,10

Volitelné krytf (RP) [mm]

Standardné: IP67, Ex

Specifikace

Montdaz na podlahu

Opakovatelna presnost

0,15

IRB 5400

IRB 5400-13/14 Slim arm

Hlavni aplikace

Lakovani

Nosnost [kg]

25

Pracovni dosah [m]

3,10, délka drahy vodicf listy: 1-14

Volitelné krytf (RP) [mm]

Standardné: IP67, Ex

Specifikace

Pojezd zabudovan do zdi, pojezd instalovan v lakovacim boxu

Opakovatelné presnost

0,15
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Lakovaci roboty

IRB 5400

IRB 5400-22 Process arm

Hlavni aplikace

Lakovani

Nosnost [kg]

25

Pracovni dosah [m]

3,10

Volitelné krytf (RP) [mm]

Standardné: IP67, Ex

Specifikace

Montaz na podlahu

Opakovatelnd presnost

0,15

IRB 5400

IRB 5400-23/24 Process arm

Hlavni aplikace

Lakovani

Nosnost [kg]

25

Pracovni dosah [m]

3,10, délka drahy vodici listy: 1-14

Volitelng kryti (RP) [mm]

Standardné: IP67, Ex

Specifikace

Pojezd zabudovan do zdi, pojezd instalovan v lakovacim boxu

Opakovatelna presnost

0,15

IRB 5500

IRB 5500

Hlavni aplikace

Lakovani

Nosnost [kg]

13

Pracovni dosah [m]

3

Volitelné kryti (RP) [mm]

Standardné: IP67, Ex

Specifikace

MontéZ na zed - osa 1 ,horizontalné

X

MontéZ na zed - osa 1 ,vertikalné

Opakovatelna presnost

0,15

Moznost priklopeni vzad ve 3. ose (rozsah pohybu mize byt omezeny hadici pfipojenou k robotu).
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IRB 5500

IRB 5500 Elevated rail

Hlavni aplikace

Lakovani

Nosnost [kg]

13

Pracovni dosah [m]

3

Volitelné krytf (RP) [mm]

Standardné: IP67

Specifikace

MontéZ na podlahu nebo vyvysené. Robot: Mozno zavésit,
vzpiimene nebo prevracené

Opakovatelnd presnost

0,15

IRB 5350 otvira¢ dvefi

5350 3 osy / 4 osy

Hlavni aplikace

Otevirani dverf

Nosnost [kg]

5

Pracovni dosah [m]

1,35, délka drahy vodici listy: 3-10

Volitelng kryti (RP) [mm]

Standardné: IP66, Ex

Specifikace

Montaz na podlahu, montaz na kolejnici

Opakovatelna presnost

0,15
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|_akovaci zarizeni

Ventilovy blok pro zménu barvy

Ventilovy blok pro zménu barvy

Ventilové bloky jsou navrzeny pro rychlou zménu barvy. Vnitfni prostor bloku neobsahuje zadna ,slepa ramena“, coz sni-
zuje dobu ¢isténi na minimum. K dispozici v plastovém i ocelovém provedeni, s recirkulaci nebo bez ni. Ventilové bloky

ABB jsou kompatibilni s natérovymi hmotami na bazi rozpoustédel a vody, pouzivanymi v 1K a 2K systémech.

Smésovac 2K

Smésovac 2K

SmeésSovace ABB 2K jsou specificky navrzené pro presné michani dvou kapalnych slozek a optimalizovany pro
rychlou zménu materidlu. Smésovac 2K pouziva stejné ventily jako ventilovy blok pro zménu barvy (spole¢né
soucasti). SmeéSovac 2K je navrZzen a optimalizovan pro pouziti ve spojeni se zubovymi ¢erpadly ABB (a softwarem
IPS).

Zubové cerpadlo

Zubové cerpadlo

Precizni Cerpadlo ABB poskytuje trvalou a stalou regulaci barvy pro automatické lakovaci aplikace. Je navrzeno pro
rychlou zménu barvy. Zubova Gerpadla ABB se daji pouzit pro barvy, tvrdidla i kryci bezbarvé laky a dodavaji se
v nasledujicich provedenich: 1,2 cc/rev, 3 cc/rev, 6 cc/rev a 9 cc/rev. Kompaktni konstrukce vyuziva lehké materialy

a je optimalizovana, pro zajisténi nizkych materialovych ztrat materidlu a rychlou zménu barev.

M-PAC modul ventilového bloku a zubového ¢erpadla

M-PAC modul

Modulova koncepce M-PAC usnadiiuje kombinovani riznych komponent ur¢enych pro integraci do robotického ramene.
Diky tomu mohou roboty vyuZivat vysoké zrychleni a je dosahovano minimalnich ztrat materialu. Ventilovy blok mdze byt
namontovan pfimo na modul zubového ¢erpadla pro maximalni Uspory barev a minimalni dobu potfebnou ke zméné barvy.
Tento celek je navrzen pro integraci do ramene robota s nejkrat§im moznym privodnim vedenim do atomizéru (zpravidla

méné nez 650 mm).

Kompaktni CBS jednotka

Kompaktni jednotka CBS a C-CBS2

A
. A

Kompaktni CBS jednotka predstavuje optimalizované feseni pro materidly na vodni bazi. CBS jednotka se pouziva k pfi-
pravé a vymeéné kazet s barvou v atomizéru CBS. Manipulace a ovladani je prostrednictvim lakovaciho robota ABB. Jedna
se 0 cenove priznivé feseni uréené pro pracovisté s 1 nebo 2 plnicimi stanicemi s vyplachovacimi kazetami. Ztraty pfi

zmeéneé barvy ve vyplachovaci kazeté jsou o néco vy$si nez u kazet uréenych pro jednu barvu (<30 ml).
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Pozicionér IRB 5320

Pozicionér IRB 5320

e

Pozicionér IRB 5320 je manipuldtor, ktery je integrovan s Sestiosym lakovacim robotem a zjednodusuje proces lakovani.
MUZe byt vybaven jednou, nebo tfemi osami. Trojosa verze IRB 5320 se pouZiva k pfesnému polohovani dild pro lakovani.
Otocné stoly jsou fizeny z ovladaci jednotky robotu a funguji jednak jako nakladaci/vykladaci stanice, tak i pro polohovani
dilu pfi lakovani robotem. Zakladem tohoto presného a spolehlivého jednoosého pozicionéru je osvédcéena prevodovka

od ABB Robotika, které bylo dodano jiz nékolik tisic kusu.

Sada externi osy IRB 5330

Sada externi osy

Tato sada slouzi k pozicovani lakovacich robotd ABB na vodorovné, nebo svislé ose. Tato Ex certifikovana servo jednotka
je specidlné navrzena pro pouziti spole¢né s pojezdovymi systémy jinych vyrobcl a rozsifuje moznosti lakovani velkych

objektl za pouziti standardizovaného feseni externi osy.

Vzduchova jednotka

Vzduchova jednotka

Vzduchova jednotka (ACU) od ABB je vykonny, regulétor priitoku vzduchu, zpravidla pouzivany pro vysokoobjemové lako-
vaci aplikace. Tato extrémné presna a spolehliva jednotka fidi pratok vzduchu uréeného pro lakovaci pistoli nebo lakovaci

zvonek a obsahuje tfi rizné kanaly, které fidi tvar paprsku, otaceni zvonu a u nékterych aplikaci i priitok barvy.

Atomizéry (RB1000-SAD, -SSD)

RB1000-SAD, -SSD

“\%

Rodinu interné nabijenych atomizer( Robobel tvofi velmi U¢inné a vysoce vykonné rotacni atomizéry pro barvy na bazi
feditel. Tyto atomizéry zajistuji velkou kvalitu natéru a vysokou efektivitu prace. Obsahuje populdrni atomizér 926 s funkcf

regulace rozstfiku 951 a vysoce vykonny atomizér RB1000 s pritokem natérové hmoty az 1 000 cm3/min.

Atomizéry CBS

RB1000-WSC

Cartridge Bell System (CBS) spole¢nosti ABB je optimalnim feSenim pro Usporu barev (feditelnych vodou i na bazi fedidel).
Zmeéna barvy se provadi vyménou lakovaci kazety, coz vede k témér nulovym ztratdm barvy u uréitych kazet. Pro efektivni
vyuzivani prostoru a nakladl je k dispozici také verze s moznosti vymyvani. Ke kli¢ovym charakteristikdm patfi: Pattern

Control pro velkou efektivitu a High Flow capacity pro roboty s vysokou akceleraci.
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|_akovaci zarizeni

Atomizéry
RB1000-EXT
Atomizér s externim nabijenim od ABB je vysoce efektivni atomizér pro barvy feditelné vodou. Pri pouZiti stejného elektromotoru
g jako u RB1000 jsou dosahovany maximalni otacky 80 000 ot./min. pfi pratoku zakladni natérové barvy 700 cm3/min. Atomizér je
}, navrzen se systémem bez ohrivace vzduchu s nové tvarovanymi elektrodami, které zajistuiji vysokou efektivitu lakovani.
Atomizéry

ROBOBEL031-PC

Atomizér 031-PC je nejsnazsi zplsob, jak mohou zékaznici z rozli¢nych prlmyslovych odvétvi ziskat pfistup k technologii
atomizérli od ABB. Kruhovy tvar paprsku a jeho variabilni oviadani u ROBOBELO031-PC pfinasi uzivateldim, fadu vyhod
oproti pouziti bézné stfikaci pistole. ProtoZze 031-PC nepracuje s vysokym napétim, Ize pouzit nejen barvy na vodni ¢i
rozpou$tédlové bazi, ale i vrchni kryci materidly. K dispozici je Siroka fada atomizerd, ze které m(izete vybrat vhodnou

velikost.

Aplikaéni sada

PAP

Standardizované sady od ABB predstavuji komplexni feseni uréené k velmi rychlému spusténi systému. Jiz z vyrobniho
zavodu jsou v8echny podstatné ¢asti propojeny a nastaveny tak, aby umoznily rychlou instalaci. Stejné tak i finalni
odladéni je Casové méné naro¢né. Soucasti dodavky je standardni dokumentace. Diky flexibilnimu feSeni mlzete volit mezi

standardni pistoli a atomizérem, volit poCet barevnych odstind, velikosti erpadel, délky kabelll atd.

Aplikaéni sada

SRP - néstroj pro snadné programovani

ABB SRP - Simplfied Robot Programming kombinuje moderni technologii sledovani drahy pohybu s vyspélym softwarem
a simulaéni rukojeti. Tu operator pouzije tak, aby se vysledna ¢innost podobala praci s béznou lakovaci pistoli. Rezim za-
znamu je aktivovan pfimo ze simuladniho nastroje a jsou pfi ném zaznamenavany trajektorie pro lakovani. Vizualni navigaci

zajidtuje laser. Rychlost, pfesnost a plynulost pohybl Ize po nacteni dat kompletné editovat pomoci RobView.

Feather duster

Feather duster

Systém FeatherDuster, navrzeny pro ¢isténi karoserii aut pred lakovanim, vyhodné nahrazuje speciaini ,bezdotykové" stro-
je novou robotickou technologii, ktera je neuvéfitelné flexibilni a vychazi z osvédcenych standard(, aby bylo mozné zajistit

vysokou kvalitu a snadné pouZiti.
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Standardni bunky pro obloukové svarovani FlexArc®
Pripojte, zapnéte a zaCnéte vyrabét

Bunky FlexArc pro maximalni vykon a zaroven optimalni
vyuziti dostupného mista.

VeSkera zafizeni jsou umisténa a propojena na spolecné zaklad-
né, coz umoznuje snadné premisténi ve vyrobnim zavods.

Cela bunka prochazi ve vyrobé zkouSkami, vCetné svarovaci-
ho testu, zékaznik tedy obdrzi plné funkéni pracovisté, které
neni potfeba znovu ozivovat pfi jeho uvedeni do provozu
v misté instalace. FlexArc nabizi grafické uzivatelské roz-
hrani FlexPendant, které poskytuje obsluze nejen prehled
o stavu bunky, ale i o dllezitych kvalitativnich a vyrobnich

parametrech.
Bunky s polohovadlem typu A
FlexArc A
Robot IRB 1520ID, IRB 1600(ID), IRB 2600(ID),
IRB 4600
Pocet robotd 1-2
Polohovadla IRBP A-250, IRBP A-500, IRBP A-750
UzZite€né zatizeni Max. 750 kg

Svarovaci zdroj

Fronius, SKS, ESAB, Kemppi

Svarovaci hofak

Fronius, Dinse, Binzel, SKS

Bezpecnostni zafizeni

Kompletni systém bezpe&nostnich funkei -
bezpecnostni zabrany, svételné zavory, laserovy
skener, rolovaci dvere, bezpe¢nostni zamky,

bezpecnostni PLC

Burnky s polohovadlem typu B

FlexArc B

Robot IRB 1520ID, IRB 1600(ID), IRB 2600(ID),
IRB 4600

Pocet robott 1-2

Polohovadla IRBP B-250, IRBP B-500, IRBP B-750

UZite¢né zatizeni Max. 750 kg

Svarovaci zdroj

Fronius, SKS, ESAB, Kemppi

Svarovaci horak

Fronius, Dinse, Binzel, SKS

Bezpec¢nostni zafizeni

Kompletni systém bezpecnostnich prvkd

Kompletni systém bezpecénostnich funkei -
bezpecnostni zabrany, svételné zavory, laserovy
skener, rolovaci dvere, bezpecnostni zamky,

bezpecnostni PLC
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Standardni bunky pro obloukové svarovani FlexArc®
Pripojte, zapnéte a zacnéte vyrabét

Bunky s polohovadlem typu C

FlexArc C

Robot

IRB 1520ID, IRB 1600(ID), IRB 2600(ID),
IRB 4600

Pocet robott

1-2 (na vyzadani az 3)

Polohovadla

IRBP C-500, IRBP C-1000

UZite¢né zatizeni

Max. 1 000 kg

Svarovaci zdroj

Fronius, SKS, ESAB, Kemppi

Svarovaci horak

Fronius, Dinse, Binzel, SKS

Bezpecnostni zafizeni

Kompletni systém bezpecnostnich funkci -
bezpecnostni zabrany, svételné zavory, laserovy
skener, rolovaci dvere, bezpecnostni zamky,
bezpe&nostni PLC

Buriky s polohovadlem typu D

FlexArc D

Robot

IRB 1520ID, IRB 1600(ID), IRB 2600(ID),
IRB 4600

Pocet robott

1-2 (na vyzadani az 3)

Polohovadla

IRBP D-300, IRBP D-600

Uzite¢né zatizeni

Max. 600 kg

Svarovaci zdroj

Fronius, SKS, ESAB, Kemppi

Svarovaci hordk

Fronius, Dinse, Binzel, SKS

Bezpecnostni zarizent

Kompletni systém bezpec¢nostnich funkei -
bezpeénostni zabrany, svételné zavory, laserovy
skener, rolovaci dvefe, bezpecnostni zamky,
bezpecnostni PLC

Bunky s polohovadlem typu K

FlexArc K

Robot

IRB 1520ID, IRB 1600(1D), IRB 2600(ID),
IRB 4600

Pocet robot

1-2 (na vyzadani az 4)

Polohovadla

IRBP K-300, IRBP K-600, IRBP K-1000

UZite¢né zatizeni

Max. 1 000 kg

Svarovaci zdroj

Fronius, SKS, ESAB, Kemppi

Svarovaci horak

Fronius, Dinse, Binzel, SKS

Bezpec¢nostni zafizeni

Kompletni systém bezpecénostnich funkei -
bezpecnostni zabrany, svételné zavory, laserovy
skener, rolovaci dvere, bezpe¢nostni zamky,
bezpecnostni PLC
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Bunky s polohovadlem typu R

FlexArc R

Robot

IRB 1520ID, IRB 1600(D), IRB 2600(D),
IRB 4600

Pocet robot

1-2 (na vyzadani az 4)

Polohovadla

IRBP R-300, IRBP R-600, IRBP R-1000

Uzite¢né zatizeni

Max. 1 000 kg

Svarovaci zdroj

Fronius, SKS, ESAB, Kemppi

Svarovaci hordk

Fronius, Dinse, Binzel, SKS

Bezpecnostni zafizeni

Kompletni systém bezpec¢nostnich funkei -
bezpecnostni zabrany, svételné zavory, laserovy
skener, rolovaci dvefe, bezpe¢nostni zamky,
bezpecnostni PLC

Buriky s polohovadlem typu 2L nebo pevnych stoll

FlexArc 2L

Robot

IRB 1520ID, IRB 1600(ID), IRB 2600(D),
IRB 4600

Pocet robot(

1

Polohovadia

2 IRBP L nebo 2 pevné stoly

Uzite¢né zatizeni

Max. 300 kg

Svarovaci zdroj

Fronius, SKS, ESAB, Kemppi

Svarovaci horék

Fronius, Dinse, Binzel, SKS

Bezpecnostni zafizeni

Kompletni systém bezpecnostnich funkei -
bezpecnostni zabrany, svetelné zavory, laserovy
skener, rolovaci dvefe, bezpecnostni zamky,
bezpecnostni PLC

Bunky s polohovadlem typu 2L

FlexArc 2L

Robot

IRB 1520ID, IRB 1600(ID), IRB 2600(D),
IRB 4600

Pocet robot(

1-2 (na pozédani az 3)

Polohovadla

2I1RBP L

UZite¢né zatizeni

Max. 300 kg

Svarovaci zdroj

Fronius, SKS, ESAB, Kemppi

Svarovaci hordk

Fronius, Dinse, Binzel, SKS

Bezpecnostni zafizeni

Kompletni systém bezpecnostnich funkei -
bezpecnostni zdbrany, svételné zavory, laserovy
skener, rolovaci dvefe, bezpecnostni zamky,
bezpecnostni PLC
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Softwarove produkty
RobotWare

Aby se zvysila produktivita a snizily celkové naklady na viastnictvi
a provoz robotického reseni, vytvorili jsme v ABB rodinu
softwarovych produktl na podporu kazdé faze Zivotniho cyklu
robotu.

RobotWare je soubor softwaru pro roboty, ktery nabizi Ukol( najednou, komunikaci s PC a provadéni tloh se
8piCkové Fizeni pohybu robotl a umoznuje rychlou integraci slozitymi pohyby atd. Vice informaci najdete na strankach
dalSich zafizeni. U RobotWare je k dispozici Fada volitelnych www.abb.com/robotics.

soucasti a specifického aplikacniho softwaru, které nabizeji
uzivateldm robot( dal$i funkce, napfiklad k provadéni vice

RobotWare - volitelné soucasti

QuickMove™ a TrueMove

- Na zakladé pokrocilého dynamického modelovani optimalizuje IRC5 vykon robotu pro fyzicky co nejkratsi dobu cyklu
—:5—_ “‘_ / (QuickMove) a vysokou presnost drahy (TrueMove). Spole¢né s drahou nezavislou na rychlosti je automaticky zajistén
? _? maximalni vykon, a to bez nutnosti ladéni ze strany programatora. To, co naprogramujete, je pfesné to, co dostanete.
> L 3
7 ek
i A .

RobotWare - volitelné soudasti

AbsAcc
Absolute Accuracy (AbsAcc) je koncepce kalibrace, kterd zajistuje absolutni pfesnost TCP lepsi nez + Tmm v celém pracovnim
rozsahu s jistym omezenim pii zaklonéni robotl. UZivatel obdrzi kalibraéni data robotu (kompenzaéni parametry ulozené na SMB)
L a certifikét o provedeni testu (tzv. rodny list). Rozdil mezi idedinim robotem a skute¢nym robotem muze byt zpravidla az 10 mm,
| | 2 coz je disledkem mechanickych toleranci a odchylek v konstrukci robotu. Opce Absolute Accuracy je integrovana v algoritmech
== fidiciho systému tak, aby se kompenzoval tento rozdil. NevyZaduje externi pfepocet polohy.

RobotWare - volitelné soucasti

Detekce kolizi (Collision Detection)

Collision Detection je softwarova soucast, ktera snizuje nasledky sil plisobicich na robot pfi kolizi. Timto zplsobem je mozné chranit robot a externi zafizeni pred zavaznym

poskozenim.

RobotWare - volitelné soucasti

Komunikace

Pro komunikaci do robotu a z robotu je k dispozici nékolik volitelnych funkci RobotWare:

- FTP Client - Socket Messaging

- NFS Client - File and Serial Channel Handling

- PC Interface - EtherNet/IP m/s

- FlexPendant Interface — PROFINET SW, master/slave and slave only

- Field bus Command Interface
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RobotWare - volitelné soucasti

Synchronizace dopravniku (Con

veyor Tracking)

Conveyor Tracking je funkce, diky které mohou byt pohyby robota synchronizovany s pohybujicim se dopravnikem. Pri synchroni-

zaci s dopravnikem je relativni TCS rychlost vaci pracovnimu objektu korigovana i pfi pomalych zménéch rychlosti dopravniku.

RobotWare - volitelné soucéasti

SafeMove

Systém SafeMove stavi na nejnovéjdim vyvoji v oblasti robotické bezpetnosti a modernizace bezpecnostnich predpist
(ISO 102 18). Tento systém provadi monitorovani bezpeénosti pohybu robota, jez pokryva sloZité poziéni zény, omezeni
rychlosti, supervizi klidového stavu, orientaci nastroje atd. Pokud je zji§téno riziko nebezpecdi, systém SafeMove provede
nouzoveé zastaveni nebo béhem zlomku vtefiny upozorni nadfizeny PLC. Diky systému SafeMove Ize omezit velikost buriky
na presné poZzadovany rozmér a usetfit tak cennou podlahovou plochu. Je mozné také vytvorit takové vyrobni koncepce,
v nichz spolu robot a operator navzajem komunikuji mnohem uz&im zpGsobem, aniz by byla ohroZena bezpe&nost. Pro
diléi potfeby je k dispozici zjednoduSena verze monitorovani polohy os, diky niz Ize jednotlivé definovat a sledovat kazdou

sty€nou pozici.

RobotWare - volitelné soucasti

SoftMove

SoftMove je soucast zalozena na kartezianském soft servu, diky kterému mdze byt robot ,zmékdéeny*, tedy plynule se
prizpUsobit externim sildm nebo variacim u pracovnich predmétd. SoftMove dokaze snizit tuhost robotu v pfedem definova-
ném kartezidnském sméru (ve vztahu bud’ k nastroji, nebo k pracovnimu pfedmétu), a pfitom v ostatnich smérech zachovat
plvodni viastnosti. Zakladni chovani ,zmékdéeni“ se fidi zejména tuhostnimi a tiumicimi parametry. Diky SoftMove je robot
,Zmékéeny“ pouze v jednom sméru, coz umozfiuje vysokou presnost a spolehlivost. Tato volba zkracuje programovact

dobu robotu a umoZzriuje Ucinnou interakci mezi robotem a strojem, diky cemuz se snizuje délka cyklu.

RobotWare - volitelné soucéasti

MultiMove

Volitelny systém MultiMove-Independent vytvarli z robotického systému soustavu s nezavislou funkci robotd. V systému
MultiMove ovlada kontrolér IRC5 az Ctyfi roboty, pfi¢emz kazdy z nich je vybaven svym viastnim pohonnym modulem.
Systém MultiMove je k dispozici ve dvou rdiznych rezimech — nezavislém a koordinovaném. U systému MultiMove

s nezavislym rezimem pracuji roboty nezavisle na sobé, tj. jsou fizeny oddélené. Polohovadla Ize také provozovat
nezavisle (ovladani samostatnymi RAPID programy). Volitelny systém MultiMove-Independent vytvari robotovou
soustavu s koordinovanou funkci robotl. Koordinovany systém MultiMove je schopen pracovat soubézné na spole¢né
zpracovavané Uloze ve workobjektu. Koordinovany systém MultiMove zahrnuje rovnéz vSechny funkce systému

MultiMove s nezavislym rezimem.
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Aplikacni software

ABB nabizi ucelenou radu snadno pouzitelnych softwarovych
nastroju na pomoc pfi zlepSovani procesu, pro optimalizaci
vyroby, zvysovani produktivity, snizovani rizik a maximalizaci
navratnosti investic u vasich robotickych systémda.

Obloukové svarovani

RobotWare Arc

,_,:"r‘—““"’“”““" priSr S x RobotWare Arc se sklada z velkého poctu vyhrazenych funkci pro obloukové svarovani. Jde o jednoduchy, ale vykonny

ARB
RobotWare Arc program, protoZe polohovani robotu i fizeni a monitorovani procesu se fesi jednou instrukci.
f "7 )
% &
Tunieg Blacking Manual Sattings
Functiens

P e

Bodové svarovani

RobotWare Spot

Software, ktery zjiednoduSuje bodové svarovani. Jednou z viastnosti je vyspélé fizeni pohybu pro elektrické servo kleste.
RobotWare Spot je navrzen jako obecna a flexibilni softwarova platforma, ktera nabizi jak standardni konfigurace tak i soucasné
dava moznost vytvaret viastni feseni. To vée s cllem poskytnout snadno pouzitelné funkéni baliCky pro rlizné typy pracovist

bodového svarovani.

Ostfih

RobotWare Cutting

Moderni roboty ABB se pouZivaji pro vysoce precizni laserové fezani. UmoZziuje to kombinace prvkd robotu ABB a vyspélych
softwarovych produktl pro fezani s ndzvem RobotStudio Cutting PowerPac a RobotWare Cutting, jeZ byly vyvinuty specidiné
pro robotickeé laserové fezani. Pouzivani robotd pro laserové fezani nabizi podstatné vyhody tykajici se nékladd oproti pouzivani
laserovych Ffezacich strojii. Robotické laserové fezani snizuje kapitdlové investice az o 35 procent a zabira méné podlahové
plochy.

* Srovnani balicku standardni funkce robotu ABB se specializovanym rezacim strojem.

Nanaseni hmot

RobotWare Dispense
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RobotWare Dispense je mozné pouzit pro riizné druhy dévkovacich procest. Jednd se o softwarovou variantu, ktera se
obvykle pouziva k lepeni, tmeleni, stiikani a k daldim podobnym procesim; mlize v8ak byt uZite¢na i v Sirokém spektru jinych

aplikaci.




Ptrenaseni drobnych vyrobki a baleni

PickMaster je software, slouzici k automatickému navadéni robotd v odebiracich (picking) a paletizaénich aplikacich. Jedna

se o aplikaci provozovanou na PC se silnym a uZivatelsky pfijemnym grafickym rozhranim. To vS§e umoZznuje spole¢nou

synchronizaci aZ 8 robotd z jednoho PC systému. PickMaster 3 zahrnuje vyspélou podporu a integraci kamerovych systém,
to v8e spojeno s presnym sledovanim jedoucich dopravnikd. PickMaster 3 umoziiuje také komunikaci s libovolnym externim

senzorem (scanery, color vision, 3D, atd.).

Obsluha strojli

RobotWare Machine Tending

Integrovand sada softwarovych nastrojd, ktera byla vytvorena na zékladé rozséhlych zkugenosti spole¢nosti ABB s obsluhou
strojli umoZziiuje snadnou a rychlou konfiguraci a programovani pracovité a jeho nasledny bezporuchovy provoz vedouct

ke snizeni provoznich néklad(i a zvy3eni produktivity. RobotWare Machine Tending je flexibilni fidici software pro nasazeni a provoz
robotd ABB. SW je Siroce konfigurovatelny a to v&etné intuitivniho grafického uZivatelského rozhrani, které usnadriuje oviadani,

bezporuchovy a bezpecény provoz.

Montaz

RobotWare Force Control

RobotWare Force Control zna¢né usnadni pouziti robotd pro Ukoly, které vyzaduiji dotekové vnimani, jako jsou montéz,
upinéni, produktové zkousky atd. Tento produkt je zaloZzen na koncepci oviadani kontaktni sily robota (pfitlak), tj. na strategii
fizeni robotu, kdy se pohyby robotu prizplsobuji zpétné vazbé ze snimade sily, kterou robot plisobi na dil. Robot tak dokaze
automaticky vyhledat spravné umisténi a montovat dily s vyuZzitim inteligentniho pohybu se sniméanim sily/momentu bez rizika
~vzpfieni nebo poskozeni dilu.

RobView
RobView

ABS REpVIew <Comgany Name> PR |

Pomoci RobView 5 jste schopni spravovat lakovaci linku — bez ohledu na to, zda je v ni instalovan jeden, anebo desitky robotd.
MUZete vizualizovat kompletni proces lakovani a obsluhovat a monitorovat buriku s lakovacim robotem. Zakladni verze softwaru
RobView 5 je jiz soucasti kazdého nové dodavaného robotu se systémem IRC5P*. Jde o dostupné grafické uZivatelské

rozhrani, které je ddle rozsifitelné pomoci sady plug-in moduld pro rozsahlé a pokrocilé instalace.

*Vlyzaduje aktivaci.
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Softwarove produkty

RobotStudio®

Vytvareni programu na PC predstavuje nejlepsi zplsob, jak
maximalizovat navratnost investice u robotickych systémd, vedouci
ke sniZzeni nakladu, zkraceni doby, za niz se vyrobek dostane

na trh, a k vysoke kvalité finalniho produktu. RobotStudio umoznuje

programovani na

PC bez nutnosti zasahovat do realného pracoviste.

RobotStudio

RobotStudio

b

Pocitacové navrhovani v programu RobotStudio zajiStuje, Ze praci udélate dobfe hned napoprvé. Budete schopni si overit dosahy,
Gasy cykilll a propustnost vyroby jeté pred zahajenim jakékoliv konstrukce v redlném svété. Mlizete vytvorit dokonale optimalizovana
fedeni, protoZe si ve svém pocitadi rychle a snadno vyzkousite vice moznych konfiguraci. Diky ovéfeni ve virtudinim svété si pak mdze-

te byt jisti, Ze vas systém bude spravné pracovat i v realité.

RobotStudio - PowerPacs

RobotStudio ArcWelding PowerPac

I e e L

b
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* ArcWelding PowerPac™ je nadstavbou RobotStudia, kterda umoziiuje rychlé a snadné programovani aplikaci obloukového

svarovani. ArcWelding PowerPac™ obsahuije VirtualArc, systém pro experty, ktery umozriuje stanoveni parametrd procesu
nezbytnych k dosazeni pozadovanych vysledkd svafovani. Umoziuje snadné ovéfeni, zda byl pouzit optimaini ihel hubice,

vysledkem je pak vysSi kvalita svaru a krat$i doba cyklu.

RobotStudio - PowerPacs

RobotStudio Painting PowerPac
')

Painting PowerPac™ je nadstavbou RobotStudia o lakovaci aplikaci. Tento nastroj zahrnuje komplexni feSeni programovani

lakovacich aplikaci pro Sirokou $kalu nastrojll a produktd. Painting PowerPac™ vyrazné urychli vasi praci pfi programovani

a simulaci lakovacich robotd s prislusenstvim. Diky intuitivnimu rozhrani a velkému mnoZstvi pfeddefinovanych aplikaci

umoznuje Painting PowerPac™ jednoduché vytvareni a editaci lakovacich procest. Instrukce pro jednotlivé faze lakovani jsou

, automaticky prevedeny do vaseho programu a zadané trajektorie lakovani jsou optimalizovany pro nejlepsi mozny vysledek.

y Pozice robota jsou v pribéhu procesu lakovani vypoditavany automaticky tak, aby zrychleni a zpomaleni prispélo nejvySsi

moznou merou k efektivite vaseho vyrobniho procesu. Samotny proces lakovani je mozné diky Painting PowerPac™ overit

off-line a optimalizovat v navaznosti na zadané podminky jesté pfed samotnou implementaci do robota.

RobotStudio - PowerPacs

RobotStudio Machine Tending PowerPac

RobotStudio Machine Tending PowerPac — je nadstavbou RobotStudia pro rychly a snadny ndvrh robotickych pracovist pro
obsluhu obrabécich strojd, ve virtualnim 3D prostiedi. RobotStudio Machine Tending PowerPac je pIné sluditelny s RobotWare

Machine Tending.
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RobotStudio - PowerPacs
RobotStudio Machining PowerPac

Machining PowerPac™ je nadstavbou RobotStudia, ktera umozriuje vytvoreni programu se stovkami trajektorif a tisicovkami

bodU pro aplikace frézovani, broudeni nebo leténi béhem nékolika jednoduchych krokd. Intuitivni privodce provadi uZivatele
vytvarenim bod(l na povrchu anebo okrajich importovaného CAD modelu. Sablony s parametry procesu pro obrabéci aplikace

pouzivajici pozice anebo kontrolu pfitlaku ulehéuji rychlé dosaZeni kvalitnich vysledkd.

RobotStudio - PowerPacs

RobotStudio Cutting PowerPac
il F e

RobotStudio Cutting PowerPac je off-line programovaci nastroj, ktery umoznuje vytvaret, upravovat a ovéfovat fezaci programy

v off-line 3D simulaci misto v tovarni hale. RobotStudio Cutting PowerPac je pIné slucitelny s RobotWare Cutting.

RobotStudio — PowerPacs
RobotStudio Palletizing PowerPac
§ : Diky RobotStudio Palletizing PowerPac je programovani robotickych paletizacnich systémé snazsi nez kdy dfive. RobotStudio

Palletizing PowerPac vyrazné snizuje dobu programovani a rovnéz operator bez predchozi programatorské praxe je schopen

béhem nékolika minut vytvorit piné otestované simulace a programy pro rediné robotické systémy.

RobotStudio - PowerPacs
RobotStudio Picking PowerPac
| 7 Picking PowerPac je off-line nastroj, ktery simuluje PickMaster 3 v aplikacich rychlého sbéru malych produktd. PowerPac

nabizi snadnou konfiguraci odebirani, kterou je mozné simulovat a plné optimalizovat pred jejim nahranim do PickMaster 3

pro realnou vyrobu.
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Kontaktujte nas

ABB s.r.o.
Vyskocilova 1561/4a
140 00 Praha 4, CR

www.abb.cz/robotika
Kontaktni centrum: 800 312 222
(ze zahraniCi: +420 597 468 940)
kontakt@cz.abb.com
facebook.com/ABBCzech
youtube.com/ABBCzech

Upozornéni:

Vyhrazujeme si pravo provadét technické zmény vyrobkl a Udajd v tomto
dokumentu bez pfedchoziho upozornéni. Plati podminky sjednané v dobé
podani objednavky. Spole¢nost ABB nepfijima zadnou odpovédnost za chyby
nebo opomenuti, které se mohou v tomto dokumentu vyskytnout. Vyhrazujeme

si veSkera prava souvisejici s timto dokumentem a v ném obsazenych informaci.

Pouzivani jakychkoliv informaci nebo jejich poskytnuti tfetim stranam bez
predchoziho pisemného schvéleni od ABB je pfisné zakazano.
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