
Οδηγίες ασφαλείας

ΠΡΟΕΙΔΟΠΟΙΗΣΗ! Τηρείτε αυτές τις οδηγίες. Αν τις παραβλέψετε, μπορεί να 
προκύψει τραυματισμός, θάνατος, ή βλάβη στον εξοπλισμό. Αν δεν είστε 
πιστοποιημένος επαγγελματίας ηλεκτρολόγος, μην εκτελείτε εργασίες 
ηλεκτρικής εγκατάστασης ή συντήρησης.

• Μην εκτελείτε εργασίες στον ρυθμιστή στροφών, στο καλώδιο του κινητήρα, στον 
κινητήρα ή στα καλώδια ελέγχου, όταν ο ρυθμιστής στροφών είναι συνδεδεμένος στην 
τροφοδοσία ρεύματος. Πριν από την έναρξη της εργασίας, απομονώνετε τον ρυθμιστή 
στροφών από όλες τις πηγές επικίνδυνης τάσης και διασφαλίζετε ότι είναι ασφαλές να 
ξεκινήσετε την εργασία. Περιμένετε πάντα για 5 λεπτά μετά την αποσύνδεση της 
τροφοδοσίας ρεύματος, ώστε οι πυκνωτές του ενδιάμεσου κυκλώματος να 
εκφορτιστούν.

• Μην εκτελείτε εργασίες στον ρυθμιστή στροφών όταν είναι συνδεδεμένος σε αυτόν 
περιστρεφόμενος κινητήρας μόνιμης μαγνήτισης. Ο περιστρεφόμενος κινητήρας 
μόνιμης μαγνήτισης ηλεκτροδοτεί τον ρυθμιστή στροφών, τόσο στην είσοδο όσο και 
στη έξοδό του.

1.  Αφαίρεση του περιεχομένου από τη συσκευασία
Διατηρήστε τον ρυθμιστή στροφών μέσα στη συσκευασία του, έως ότου είστε έτοιμος/-η να 
τον εγκαταστήσετε. Μετά την αφαίρεση από τη συσκευασία, προστατεύστε τον ρυθμιστή 
στροφών από σκόνη, ακαθαρσίες και υγρασία. 
Βεβαιωθείτε ότι περιλαμβάνονται τα παρακάτω στοιχεία:
• ρυθμιστής στροφών
• προαιρετικά υποσυστήματα, αν παραγγελθούν με ειδικό κωδικό επιλογής
• παρελκόμενα εγκατάστασης (σφιγκτήρες καλωδίων, δεματικά καλωδίων, 

υποσυστήματα κ.λπ.)
• οδηγός τρυπημάτων ανάρτησης (για τα πλαίσια R3 και R4 μόνο)
• οδηγίες ασφαλείας
• αυτοκόλλητο προειδοποίησης σε πολλαπλές γλώσσες (σήμανση προειδοποίησης για 

υπολειπόμενη τάση)
• οδηγός διεπαφής χρήστη (κάτω από το μπροστινό κάλυμμα του ρυθμιστή στροφών)
• οδηγός γρήγορης εγκατάστασης και θέσης σε λειτουργία
• εγχειρίδια υλικού και υλικολογισμικού, αν παραγγελθεί με κωδικό επιλογής ως άνω.

Βεβαιωθείτε ότι τα στοιχεία δεν εμφανίζουν σημάδια ζημιάς.

2.  Εργοστασιακή επαναφορά των πυκνωτών
Αν ο ρυθμιστής στροφών δεν έχει ηλεκτροδοτηθεί για ένα έτος ή περισσότερο, πρέπει να 
επαναφέρετε τους πυκνωτές του ενδιάμεσου DC κυκλώματος στις εργοστασιακές τους ρυθ-
μίσεις. Η ημερομηνία κατασκευής τους είναι εμφανής στην ετικέτα ονομασίας τύπου. Ανα-
τρέξτε παρακαλώ στο εγχειρίδιο Capacitor reforming instructions (Οδηγίες εργοστασιακής 
επαναφοράς πυκνωτών) (3BFE64059629 [Αγγλικά]).

3.  Επιλογή των καλωδίων και των ασφαλειών
• Επιλέξτε τα καλώδια ισχύος εισόδου. Τηρείτε τους κατά τόπους κανονισμούς.

• Καλώδιο ισχύος: Η ABB συνιστά τη χρήση συμμετρικού θωρακισμένου καλωδίου 
(καλώδιο VFD) για τη βέλτιστη απόδοση EMC.

• Καλώδιο κινητήρα: Χρησιμοποιείτε συμμετρικό θωρακισμένο καλώδιο (καλώδιο 
VFD) για τη βέλτιστη απόδοση EMC. Με το συμμετρικό θωρακισμένο καλώδιο, 
μειώνονται επίσης τα ρεύματα εκφόρτισης στα έδρανα, η φθορά και η 
καταπόνηση στη μόνωση του κινητήρα.

• Τύποι καλωδίων ρεύματος: Σε εγκαταστάσεις IEC, χρησιμοποιείτε καλώδια από 
χαλκό ή αλουμίνιο (αν επιτρέπεται). Σε εγκαταστάσεις UL, χρησιμοποιείτε μόνο 
καλώδια από χαλκό.

• Διαστασιολόγηση ρεύματος: μέγ. ρεύμα φορτίου.
• Διαστασιολόγηση τάσης: ελάχ. 600 V εναλλασσόμενου ρεύματος.
• Διαστασιολόγηση θερμοκρασίας: Σε εγκαταστάσεις κατά IEC, επιλέγετε καλώδιο 

με μέγιστη επιτρεπόμενη θερμοκρασία αγωγού τουλάχιστον 70 °C (158 °F) σε 
συνεχή χρήση. Σε εγκαταστάσεις κατά UL, επιλέγετε καλώδιο με μέγιστη 
επιτρεπόμενη θερμοκρασία αγωγού τουλάχιστον 75 °C (167 °F).

• Μέγεθος: Για τα τυπικά μεγέθη καλωδίων, ανατρέξτε παρακαλώ στην ενότητα 
Ασφάλειες και τυπικά μεγέθη καλωδίων τροφοδοσίας και για τα μέγιστα μεγέθη 
καλωδίων, στην ενότητα Δεδομένα ακροδεκτών για τα καλώδια ρεύματος.

• Επιλέξτε τα καλώδια ελέγχου. Για αναλογικά σήματα, χρησιμοποιείτε καλώδιο διπλής 
θωράκισης συνεστραμμένου ζεύγους. Για ψηφιακά σήματα, σήματα ρελέ και σήματα 
εισόδου/εξόδου, χρησιμοποιείτε καλώδιο διπλής θωράκισης ή μονής θωράκισης. Μην 
οδεύετε σήματα 24 V και 115/230 V στο ίδιο καλώδιο.

• Προστατεύετε τον ρυθμιστή στροφών και το καλώδιο ισχύος εισόδου με τις σωστές 
ασφάλειες. Ανατρέξτε παρακαλώ στην ενότητα Ασφάλειες και τυπικά μεγέθη καλωδίων 
τροφοδοσίας.

4.  Εξέταση του χώρου εγκατάστασης
Ο ρυθμιστής στροφών προορίζεται για εγκατάσταση εντός ερμαρίου και διαθέτει βαθμό 
προστασίας IP20 / UL ανοικτού τύπου στη βασική του έκδοση. 
Εξετάστε το σημείο όπου θα εγκαταστήσετε τον ρυθμιστή στροφών. Βεβαιωθείτε για τα 
εξής:• Το σημείο εγκατάστασης αερίζεται επαρκώς και δεν υπάρχει ανακυκλοφορία θερμού 

αέρα.
• Υπάρχει επαρκής ελεύθερος χώρος γύρω από τον ρυθμιστή στροφών για ψύξη, 

συντήρηση και χειρισμό. Για τις ελάχιστες απαιτήσεις ελεύθερου χώρου, ανατρέξτε 
παρακαλώ στην ενότητα Απαιτήσεις ελεύθερου χώρου.

• Οι συνθήκες περιβάλλοντος πληρούν τις απαιτήσεις. Ανατρέξτε παρακαλώ στην 
ενότητα Συνθήκες περιβάλλοντος.

• Η επιφάνεια ανάρτησης βρίσκεται σε όσο το δυνατόν πιο κατακόρυφη θέση και έχει 
επαρκή αντοχή για την υποστήριξη του βάρους του ρυθμιστή στροφών. Ανατρέξτε 
παρακαλώ στην ενότητα Διαστάσεις και βάρη.

• Η επιφάνεια ανάρτησης, το δάπεδο και τα υλικά κοντά στον ρυθμιστή στροφών δεν 
είναι εύφλεκτα.

• Δεν υπάρχουν πηγές ισχυρών μαγνητικών πεδίων, όπως αγωγοί μονού πυρήνα υψηλής 
έντασης ή πηνία επαφής, κοντά στον ρυθμιστή στροφών. Τα ισχυρά μαγνητικά πεδία 
μπορούν να προκαλέσουν παρεμβολές ή ανακρίβειες στη λειτουργία του ρυθμιστή 
στροφών.

5.  Εγκατάσταση του ρυθμιστή στροφών
Μπορείτε να εγκαταστήσετε τον ρυθμιστή στροφών με βίδες ή πάνω σε μια ράγα DIN (τύπος 
επάνω προεξοχής, πλάτος × ύψος = 35 mm × 7,5 mm [1,4 in × 0,3 in]).• Η εγκατάσταση των ρυθμιστών στροφών με μέγεθος πλαισίου R0 πρέπει να γίνεται σε 

κατακόρυφη θέση. Οι ρυθμιστές στροφών με μέγεθος πλαισίου R0 δεν διαθέτουν 
ανεμιστήρα ψύξης.

• Μπορείτε να εγκαταστήσετε τους ρυθμιστές στροφών με μέγεθος πλαισίου R1…R4 υπό 
κλίση έως και 90 μοίρες, από κατακόρυφο σε πλήρως οριζόντιο προσανατολισμό. 

• Μην εγκαθιστάτε τον ρυθμιστή στροφών ανάποδα.
• Μπορείτε να εγκαταστήσετε πολλούς ρυθμιστές στροφών τον έναν δίπλα στον άλλον.

—
ΡΥΘΜΙΣΤΕΣ ΣΤΡΟΦΩΝ ΓΙΑ ΕΦΑΡΜΟΓΕΣ ΜΗΧΑΝΗΜΑΤΩΝ ABB

Ρυθμιστές στροφών ACS380
Οδηγός γρήγορης εγκατάστασης και 
θέσης σε λειτουργία

 Για εγκατάσταση του ρυθμιστή στροφών με βίδες
1. Σημαδέψτε την επιφάνεια για τις οπές 

στήριξης. Ανατρέξτε παρακαλώ στην 
ενότητα Διαστάσεις και βάρη. 
Χρησιμοποιήστε τον παρεχόμενο οδηγό 
τρυπημάτων ανάρτησης για τα πλαίσια R3 
και R4.

2. Ανοίξτε με τρυπάνι τις οπές για τις βίδες 
στήριξης. Αν είναι απαραίτητο, 
τοποθετήστε κατάλληλα ούπα ή βύσματα 
στήριξης στις οπές.

3. Τοποθετήστε τις βίδες στήριξης στις οπές. 
Αφήστε ένα κενό ανάμεσα στην κεφαλή 
της βίδας και στην επιφάνεια ανάρτησης.

4. Τοποθετήστε τον ρυθμιστή στροφών στις 
οπές στήριξης.

5. Σφίξτε τις βίδες στήριξης.

 Για εγκατάσταση του ρυθμιστή στροφών σε ράγα DIN
1. Μετακινήστε την ασφάλεια προς τα 

αριστερά. Αν είναι απαραίτητο, 
χρησιμοποιήστε ένα κατσαβίδι με επίπεδη 
κεφαλή.

2. Πιέστε και κρατήστε το κουμπί ασφάλισης 
προς τα κάτω.

3. Βάλτε τις επάνω υποδοχές του ρυθμιστή 
στροφών στην επάνω άκρη της ράγας DIN.

4. Βάλτε τον ρυθμιστή στροφών στην κάτω 
άκρη της ράγας DIN.

5. Απελευθερώστε το κουμπί ασφάλισης.
6. Μετακινήστε την ασφάλεια προς τα δεξιά.
7. Βεβαιωθείτε ότι o ρυθμιστής στροφών 

έχει εγκατασταθεί σωστά.
Για να αφαιρέσετε τον ρυθμιστή στροφών, 
ανοίξτε το εξάρτημα κλειδώματος και βγάλτε 
τον ρυθμιστή στροφών από τη ράγα DIN.

6.  Μέτρηση της αντίστασης μόνωσης
Ρυθμιστής στροφών: Μην πραγματοποιείτε δοκιμές ανοχής τάσης ή αντίστασης μόνωσης 
στο ρυθμιστή στροφών, γιατί μπορεί να προκαλέσουν ζημιά ή καταστροφή στη συσκευή.
Καλώδιο ισχύος εισόδου: Πριν από τη σύνδεση του καλωδίου ισχύος εισόδου, μετρήστε τη 
μόνωσή του. Τηρείτε τους κατά τόπους κανονισμούς.
Κινητήρας και καλώδια κινητήρα:
1. Βεβαιωθείτε ότι τα καλώδια του κινητήρα είναι συνδεδεμένα με αυτόν και είναι 

αποσυνδεδεμένα από τους ακροδέκτες εξόδου T1/U, T2/V και T3/W του ρυθμιστή 
στροφών.

2. Χρησιμοποιήστε τάση 1000 V DC για τη μέτρηση 
της αντίστασης μόνωσης μεταξύ κάθε φάσης και 
του αγωγού της γείωσης. Η αντίσταση μόνωσης 
ενός κινητήρα ABB πρέπει να είναι μεγαλύτερη 
από 100 MΩ (στους 25 °C [77 °F]). Για την αντί-
σταση μόνωσης σε κινητήρες άλλων κατασκευα-
στών, ανατρέξτε παρακαλώ στο εγχειρίδιο του 
εκάστοτε κατασκευαστή.
Η υγρασία στους κινητήρες μειώνει την αντίσταση 
μόνωσης. Εάν υποψιάζεστε ότι υπάρχει υγρασία 
στον κινητήρα, στεγνώστε τον και πραγματοποιή-
στε εκ νέου τη μέτρηση.

7.  Διασφάλιση ότι ο ρυθμιστής στροφών είναι 
συμβατός με το σύστημα γείωσης της εγκατάστασης
Μπορείτε να συνδέσετε όλους τους τύπους ρυθμιστών στροφών σε σύστημα TN-S με συμμε-
τρική γείωση (κεντρική γείωση σε σχήμα Υ). Ο ρυθμιστής στροφών παραδίδεται με τις βίδες 
EMC και VAR τοποθετημένες. Το υλικό των βιδών (πλαστικό ή μέταλλο) εξαρτάται από την 
έκδοση του μοντέλου του προϊόντος. Ο πίνακας παρακάτω δείχνει πότε πρέπει να αφαιρέ-
σετε τη μεταλλική βίδα EMC (αποσυνδέστε το εσωτερικό φίλτρο EMC) ή τη μεταλλική βίδα 
VAR (αποσυνδέστε το κύκλωμα βαρίστορ). 

8.  Σύνδεση των καλωδίων ισχύος
 Διάγραμμα συνδεσμολογίας (θωρακισμένα καλώδια)

1. Αποσύνδεση συσκευής.
2. Δύο αγωγοί προστατευτικής γείωσης. Για το πρότυπο ασφαλείας IEC/EN 61800-5-1 που 

αφορά τους τους ρυθμιστές στροφών απαιτούνται δύο αγωγοί PE αν το εμβαδόν 
διατομής του αγωγού PE είναι μικρότερο από 10 mm2 Cu ή 16 mm2 Al. Μπορείτε, για 
παράδειγμα, να χρησιμοποιήστε τη θωράκιση του καλωδίου επιπλέον του τέταρτου 
αγωγού. 

3. Χρησιμοποιείτε ξεχωριστό καλώδιο γείωσης ή καλώδιο με ξεχωριστό αγωγό 
προστατευτικής γείωσης για την πλευρά της γραμμής, αν η αγωγιμότητα του τέταρτου 
αγωγού ή της θωράκισης δεν ικανοποιεί τις απαιτήσεις για τον αγωγό προστατευτικής 
γείωσης.

4. Χρησιμοποιείτε ξεχωριστό καλώδιο γείωσης για την πλευρά του κινητήρα, αν η 
αγωγιμότητα της θωράκισης δεν επαρκεί ή αν δεν υπάρχει συμμετρικά 
κατασκευασμένος αγωγός προστατευτικής γείωσης στο καλώδιο.

5. Για το καλώδιο κινητήρα και το καλώδιο αντίστασης πέδησης (αν χρησιμοποιείται), 
απαιτείται γείωση 360 μοιρών της θωράκισης του καλωδίου. Συνιστάται επίσης για το 
καλώδιο ισχύος εισόδου.

6. Αντίσταση πέδησης και καλώδιο αντίστασης (προαιρετικό).

Ετι-
κέτα 
βίδας

Προεπιλεγμένο 
εργοστασιακό υλικό 
βίδας

Συστήματα γείωσης
Συστήματα TN-S με 
συμμετρική γείωση 
(κεντρική γείωση σε 

σχήμα Υ)

Συστήματα με γωνι-
ακή γείωση σε 

σχήμα Δ, με γείωση 
μεσαίου σημείου σε 

σχήμα Δ και TT

Συστήματα IT (χωρίς 
γείωση ή με γείωση 

υψηλής αντίστασης)

EMC Μέταλλο Να μην αφαιρεθεί Να αφαιρεθεί Να αφαιρεθεί
Πλαστικό 1)

1) Οι ρυθμιστές στροφών που πωλούνται στη Βόρεια Αμερική έχουν πλαστική βίδα EMC.

Να μην αφαιρεθεί 2)

2) Μπορεί να τοποθετηθεί η μεταλλική βίδα (περιλαμβάνεται στη συσκευασία του ρυθμιστή 
στροφών) για τη σύνδεση του εσωτερικού φίλτρου EMC.

Να μην αφαιρεθεί Να μην αφαιρεθεί
VAR Μέταλλο Να μην αφαιρεθεί Να μην αφαιρεθεί Να αφαιρεθεί

Πλαστικό Να μην αφαιρεθεί Να μην αφαιρεθεί Να μην αφαιρεθεί
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 Διαδικασία σύνδεσης (θωρακισμένα καλώδια)
Για τις ροπές σύσφιξης, ανατρέξτε παρακαλώ στην ενότητα Δεδομένα ακροδεκτών για τα 
καλώδια ρεύματος.
1. Αφαιρέστε τη βίδα στο μπροστινό 

κάλυμμα του ρυθμιστή στροφών και, στη 
συνέχεια, αφαιρέστε το μπροστινό 
κάλυμμα.

2. Επικολλήστε στον ρυθμιστή στροφών το 
αυτοκόλλητο προειδοποίησης 
υπολειπόμενης τάσης στην τοπική 
γλώσσα.

3. Απογυμνώστε το καλώδιο του κινητήρα.
4. Γειώστε τη θωράκιση του καλωδίου του 

κινητήρα κάτω από το σφιγκτήρα 
γείωσης.

5. Περιστρέψτε τη θωράκιση του καλωδίου 
του κινητήρα σε μια δέσμη, σημειώστε την 
και συνδέστε την στον ακροδέκτη 
γείωσης.

6. Συνδέστε τους αγωγούς φάσης του 
καλωδίου του κινητήρα στους ακροδέκτες 
T1/U, T2/V και T3/W.

7. Αν χρησιμοποιείτε αντίσταση πέδησης, 
συνδέστε το καλώδιο της αντίστασης 
πέδησης στους ακροδέκτες R- και UDC+. 
Χρησιμοποιήστε ένα θωρακισμένο 
καλώδιο και γειώστε τη θωράκιση κάτω 
από τον σφιγκτήρα γείωσης.

8. Βεβαιωθείτε ότι οι βίδες των ακροδεκτών 
R- και UDC+ είναι σφιγμένες. Εκτελέστε 
αυτό το βήμα επίσης αν δεν συνδέσετε 
καλώδια στους ακροδέκτες.

9. Απογυμνώστε το καλώδιο ισχύος εισόδου.
10. Αν το καλώδιο ισχύος εισόδου έχει 

θωράκιση, γειώστε τη θωράκιση κάτω από 
τον σφιγκτήρα γείωσης. Στη συνέχεια 
περιστρέψτε τη θωράκιση σε μια δέσμη, 
σημειώστε την και συνδέστε την στον 
ακροδέκτη γείωσης.

11. Συνδέστε τον αγωγό γείωσης του 
καλωδίου ισχύος εισόδου στον ακροδέκτη 
γείωσης. Αν είναι απαραίτητο, χρησιμοποιήστε έναν δεύτερο αγωγό PE.

12. Σε τριφασικούς ρυθμιστές στροφών, συνδέστε τους αγωγούς φάσης του καλωδίου 
ισχύος εισόδου στους ακροδέκτες L1, L2 και L3. Σε μονοφασικούς ρυθμιστές στροφών, 
συνδέστε τους αγωγούς φάσης και ουδέτερου στους ακροδέκτες L1 και L2.

13. Προσαρμόστε μηχανικά τα καλώδια στο εξωτερικό μέρος του ρυθμιστή στροφών.

9.  Σύνδεση των καλωδίων ελέγχου
Κάνετε τις συνδέσεις σύμφωνα με τις προκαθορισμένες συνδέσεις ελέγχου της 
μακροεντολής που επιλέξατε. Η συστροφή των ζευγών των συρμάτων σημάτων πρέπει να 
γίνεται όσο το δυνατό πιο κοντά στους ακροδέκτες, για την αποτροπή επαγωγικών ζεύξεων. 
Η ροπή σύσφιξης για τις συνδέσεις ακροδεκτών είναι 0,5 … 0,6 N·m (4,4 … 5,3 lbf·in).
1. Απογυμνώστε ένα τμήμα της εξωτερικής 

θωράκισης του καλωδίου ελέγχου για τη 
γείωση.

2. Χρησιμοποιήστε ένα δεματικό καλωδίων 
για να γειώσετε την εξωτερική θωράκιση 
με την υποδοχή γείωσης.

3. Χρησιμοποιήστε μεταλλικά δεματικά 
καλωδίων για γείωση 360 μοιρών.

4. Απογυμνώστε τους αγωγούς του καλωδίου 
ελέγχου.

5. Συνδέστε τους αγωγούς στους σωστούς 
ακροδέκτες ελέγχου.

6. Συνδέστε τις θωρακίσεις των συνεστραμμένων ζευγών και τα καλώδια γείωσης με τον 
ακροδέκτη SCR.

7. Προσαρμόστε μηχανικά τα καλώδια ελέγχου στο εξωτερικό μέρος του ρυθμιστή 
στροφών.

 Προκαθορισμένες συνδέσεις I/O (Μακροεντολή ABB 
Standard)

Η μακροεντολή ABB Standard είναι η προκαθορισμένη μακροεντολή του ρυθμιστή 
στροφών. Το διάγραμμα συνδεσμολογίας για τη μακροεντολή ABB Standard παρουσιάζεται 
παρακάτω. Αν η έκδοση του μοντέλου του ρυθμιστή στροφών που έχετε δεν διαθέτει τη 
μονάδα BMIO-01, συνδέστε μόνο τους ακροδέκτες που βρίσκονται στη βασική μονάδα.

 Ενσωματωμένη σύνδεση fieldbus
Μπορείτε να συνδέσετε τον ρυθμιστή στροφών σε μια σειριακή σύνδεση επικοινωνίας 
EIA-485 μέσω της ενσωματωμένης διεπαφής fieldbus στη μονάδα I/O BMIO-01. Η 
ενσωματωμένη διεπαφή διαύλου πεδίου υποστηρίζει το πρωτόκολλο Modbus RTU.
Για να διαμορφώσετε την επικοινωνία Modbus RTU με το ενσωματωμένο fieldbus:
1. Συνδέστε τα καλώδια fieldbus και τα απαραίτητα σήματα I/O.
2. Χρησιμοποιήστε τους βραχυκυκλωτήρες για να ορίσετε τις ρυθμίσεις τερματισμού και 

πόλωσης.
3. Ενεργοποιήστε τον ρυθμιστή στροφών και ρυθμίστε τις απαραίτητες παραμέτρους.
Ένα παράδειγμα συνδεσμολογίας φαίνεται παρακάτω.

1) Οι διατάξεις στα άκρα του fieldbus πρέπει να έχουν τον τερματισμό ρυθμισμένο στο ON. 
Όλες οι άλλες συσκευές πρέπει να έχουν τον τερματισμό απενεργοποιημένο. 

2) Μία συσκευή πρέπει να έχει ενεργοποιημένη την πόλωση. Συνιστάται αυτή η συσκευή να 
βρίσκεται στο άκρο του fieldbus.

3) Συνδέστε τις θωρακίσεις των καλωδίων μεταξύ τους σε κάθε ρυθμιστή στροφών, αλλά 
μην τις συνδέσετε στον ρυθμιστή στροφών. Συνδέστε τις θωρακίσεις μόνο στον 
ακροδέκτη γείωσης στον ελεγκτή αυτοματισμού.

4) Συνδέστε τον αγωγό γείωσης σήματος (BGND) στον ακροδέκτη αναφοράς γείωσης 
σήματος που βρίσκεται στον ελεγκτή αυτοματισμού. Αν ο ελεγκτής αυτοματισμού δεν 
διαθέτει ακροδέκτη αναφοράς γείωσης σήματος, μπορείτε να συνδέσετε τη γείωση 
σήματος στις θωρακίσεις του καλωδίου μέσω μιας αντίστασης 100 Ω, κατά προτίμηση 
κοντά στον ελεγκτή.

Ακροδέκτης Περιγραφή  1)

1) x = στη βασική μονάδα, κενό = στη μονάδα BMIO-01.

Αναλογικές είσοδοι και έξοδοι
AI1 Τιμή αναφοράς συχνότητας/ταχύτητας (0…10 V)

AGND Κύκλωμα αναλογικής εισόδου, κοινός
AI2 Μη διαμορφωμένο

AGND Κύκλωμα αναλογικής εισόδου, κοινός
AO Συχνότητα εξόδου (0 … 20 mA)

AGND Κύκλωμα αναλογικής εισόδου, κοινός
SCR Θωράκιση καλωδίου σήματος

+10 V Τάση αναφοράς
Ψηφιακές είσοδοι και έξοδοι

+24 V Έξοδος βοηθ. τάσης +24 V DC, μεγ. 250 mA ×
DGND Έξοδος βοηθ. τάσης, κοινός ×
DCOM Ψηφιακή είσοδος, κοινός ×

DI1 Διακοπή (0) / Έναρξη (1) ×
DI2 Προς τα εμπρός (0) / Προς τα πίσω (1) ×
DI3 Επιλογή σταθερής ταχύτητας
DI4 Επιλογή σταθερής ταχύτητας

DIO1 Επιτάχυνση-Επιβράδυνση 1 (0) / 
Επιτάχυνση-Επιβράδυνση 2 (1)

DIO2 Σε ετοιμότητα (0) / Σε μη ετοιμότητα (1)
DIO SRC Βοηθητική τάση ψηφιακής εξόδου
DIO COM Ψηφιακή είσοδος/έξοδος, κοινός

Έξοδος ρελέ 1
RC Χωρίς σφάλμα [Σφάλμα (-1)] ×
RA ×
RB ×

Ασφαλής διακοπή ροπής (STO)
S+ Ασφαλής διακοπή ροπής (STO). Για την εκκίνηση του 

ρυθμιστή στροφών, και τα δύο κυκλώματα πρέπει να είναι 
κλειστά. Στο σχεδιάγραμμα, εμφανίζεται η απλοποιημένη 
σύνδεση ενός κυκλώματος ασφαλείας μέσω επαφών 
ασφαλείας. Αν δεν χρησιμοποιείτε STO, αφήστε τους 
εργοστασιακά εγκατεστημένους βραχυκυκλωτήρες στη θέση 
τους. Ανατρέξτε παρακαλώ στην ενότητα Λειτουργία 
ασφαλούς διακοπής ροπής (STO).

×
SGND ×

S1 ×
S2 ×
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Τερματισμός ON 1)

Ρυθμιστής 

Τερματισμός 
και πόλωση 
OFF

Τερματισμός 
και πόλωση 
ON 1) 2)

Ρυθμιστής Ρυθμιστής Ελεγκτής 
αυτοματισμού

Τερματισμός 
και πόλωση 
OFF

3)4)

https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3BFE64059629&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=Launch
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3BFE64059629&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=Launch
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10.  Εκκίνηση του ρυθμιστή στροφών

ΠΡΟΕΙΔΟΠΟΙΗΣΗ! Πριν από την εκκίνηση του ρυθμιστή στροφών, βεβαιωθείτε 
ότι η εγκατάσταση έχει ολοκληρωθεί. Βεβαιωθείτε επίσης ότι είναι ασφαλές να 
εκκινήσετε τον κινητήρα. Αποσυνδέστε τον κινητήρα από τα υπόλοιπα 
μηχανήματα, στην περίπτωση που υπάρχει κίνδυνος ζημιάς ή τραυματισμού.

Για πληροφορίες σχετικά με τη διεπαφή χρήστη, ανατρέξτε παρακαλώ στο έγγραφο ACS380 
User interface guide (Οδηγός διεπαφής χρήστη) (3AXD50000022224 [Αγγλικά]), που 
συνοδεύει τον ρυθμιστή στροφών.
1. Ενεργοποιήστε τον ρυθμιστή στροφών. Το λογισμικό του ρυθμιστή στροφών αναγνω-

ρίζει αυτόματα τον συνδεδεμένο προσαρμογέα (μονάδα BMIO-01 ή ορισμένες από τις 
μονάδες fieldbus) και ορίζει τις ισχύουσες παραμέτρους.

2. Επιλέξτε τις μονάδες (διεθνείς ή ΗΠΑ). Στην προβολή Motor 
data (Δεδομένα κινητήρα), επιλέξτε τον τύπο κινητήρα: 
AsynM: Ασύγχρονος κινητήρας
PMSM: Σύγχρονος κινητήρας μόνιμης μαγνήτισης
SynRM: Σύγχρονος κινητήρας μαγνητικής αντίστασης

3. Ορίστε τη λειτουργία ελέγχου κινητήρα:
Vector: Τιμή αναφοράς ταχύτητας. Αυτή η ρύθμιση είναι 
κατάλληλη για τις περισσότερες περιπτώσεις. 
Scalar: Τιμή αναφοράς συχνότητας. Μην χρησιμοποιείτε 
αυτή τη λειτουργία για σύγχρονους κινητήρες μόνιμης 
μαγνήτισης. Χρησιμοποιήστε αυτήν τη λειτουργία όταν:
• Ο αριθμός των κινητήρων μπορεί να αλλάξει.
• Το ονομαστικό ρεύμα του κινητήρα είναι μικρότερο 

από το 20% του ονομαστικού ρεύματος του ρυθμιστή 
στροφών.

4. Ρυθμίστε τα ονομαστικά μεγέθη λειτουργίας του κινητήρα 
από το ταμπελάκι λειτουργίας του.

5. Εκκινήστε τον κινητήρα και ελέγξτε τη φορά περιστροφής. 
Αν η κατεύθυνση είναι λανθασμένη, μπορείτε:
• να αλλάξετε τη ρύθμιση Phase order (Αλληλουχία 

φάσεων) ή
• να αλλάξετε την αλληλουχία φάσεων στα καλώδια του 

κινητήρα. 
Σημείωση: Στη λειτουργία ανυσματικού ελέγχου, ο 
ρυθμιστής στροφών εκτελεί μια αυτόματη ανάγνωση των 
τυλιγμάτων του κινητήρα κατά την πρώτη εκκίνηση.

6. Στην προβολή Motor control (Έλεγχος κινητήρα), ρυθμίστε 
τη λειτουργία εκκίνησης και διακοπής.

7. Ρυθμίστε τους χρόνους επιτάχυνσης και επιβράδυνσης.
8. Ρυθμίστε τη μέγιστη και την ελάχιστη ταχύτητα.
9. Στην προβολή Control macros (Μακροεντολές ελέγχου), 

επιλέξτε την κατάλληλη μακροεντολή. Για να διαμορφώσετε 
τις επικοινωνίες fieldbus, ανατρέξτε παρακαλώ στην 
ενότητα Επικοινωνία fieldbus.

10. Προσαρμόστε τις εκάστοτε παραμέτρους του ρυθμιστή 
στροφών στην εφαρμογή. Μπορείτε επίσης να χρησιμοποιήσετε το χειριστήριο 
ελέγχου Assistant Control Panel (ACS-AP-S) ή το εργαλείο Drive Composer PC.

ΠΡΟΕΙΔΟΠΟΙΗΣΗ! Αν ενεργοποιήσετε τις λειτουργίες αυτόματης επαναφοράς 
σφάλματος ή αυτόματης επανεκκίνησης του προγράμματος ελέγχου του ρυθμι-
στή στροφών, βεβαιωθείτε ότι δεν θα προκύψουν επικίνδυνες συνθήκες. Με αυτές 
τις λειτουργίες, εκτελείται αυτόματη επαναφορά του ρυθμιστή στροφών και 
συνέχεια της λειτουργίας του μετά από σφάλμα ή διακοπή παροχής. Αν αυτές οι 
λειτουργίες είναι ενεργοποιημένες, η εγκατάσταση πρέπει να σημαίνεται αντί-
στοιχα, όπως ορίζεται στο πρότυπο IEC/EN 61800-5-1, υποπαράγραφος 6.5.3, για 
παράδειγμα ΑΥΤΟ ΤΟ ΜΗΧΑΝΗΜΑ ΕΚΚΙΝΕΙ ΑΥΤΟΜΑΤΑ.

 Επικοινωνία fieldbus

Επικοινωνία fieldbus με τη μονάδα BMIO-01 I/O
1. Επιλέξτε Modbus RTU από την προβολή Control macros (Μακροεντολές ελέγχου). 

Ο ρυθμιστής στροφών αλλάζει αυτόματα ορισμένες τιμές παραμέτρων.
2. Διαμορφώστε την επικοινωνίας fieldbus από τη λίστα παραμέτρων.

Το ελάχιστο σύνολο παραμέτρων για τη διαμόρφωση Modbus RTU:

Επικοινωνία fieldbus με μονάδα προσαρμογέα fieldbus
Ο ρυθμιστής στροφών αναγνωρίζει αυτόματα τον συνδεδεμένο προσαρμογέα και επιλέγει 
τη μακροεντολή ελέγχου fieldbus. Αν είναι απαραίτητο, διαμορφώστε τις ρυθμίσεις που 
αφορούν τον προσαρμογέα. Ανατρέξτε παρακαλώ στο σχετικό εγχειρίδιο του προσαρμογέα 
fieldbus.

Προειδοποιήσεις και σφάλματα

Ονομαστικά μεγέθη

Αρ. Όνομα Τιμή
20.01 Ext1 commands (Εντολές τοποθεσίας 

εξωτερικού ελέγχου 1)
Embedded fieldbus (Ενσωματωμένο 
fieldbus)

22.11 Ext1 speed ref1 (vector) [Τιμή αναφοράς 
ταχύτητας 1 για τοποθεσία εξωτερικού 
ελέγχου 1) (ανυσματική)]

EFB ref1 (Τιμή αναφοράς 1 EFB)

28.11 Ext1 frequency ref1 (scalar) [Τιμή αναφοράς 
συχνότητας 1 για τοποθεσία εξωτερικού 
ελέγχου 1) (βαθμωτή)]

EFB ref1 (Τιμή αναφοράς 1 EFB)

31.11 Fault reset selection (Επιλογή επαναφοράς 
σφάλματος)

DI1

58.01 Protocol enable (Ενεργοποίηση 
πρωτοκόλλου)

Modbus RTU

58.03 Node address (Διεύθυνση κόμβου) 1 (προεπιλεγμένη)
58.04 Baud rate (Συχνότητα Baud) 19,2 kbps (προεπιλεγμένη)
58.05 Parity (Ισοτιμία) 8 EVEN 1 (προεπιλεγμένη)

Προειδο-
ποίηση

Σφάλμα Περιγραφή

A2A1 2281 Προειδοποίηση: Στην επόμενη εκκίνηση θα γίνει βαθμονόμηση ρεύματος.
Σφάλμα: Σφάλμα μέτρησης ρεύματος εξόδου.

A2B1 2310 Υπερένταση: Η ένταση εξόδου υπερβαίνει το εσωτερικό όριο. Αυτό μπορεί 
να προκαλείται από διαρροή ως προς γη ή απώλεια φάσης.

A2B3 2330 Διαρροή ως προς γη: Ανισορροπία φορτίου που συνήθως προκαλείται από 
διαρροή στον κινητήρα ή στο καλώδιο του κινητήρα.

A2B4 2340 Βραχυκύκλωμα: Βραχυκύκλωμα στον κινητήρα ή στο καλώδιο του κινητήρα.
- 3130 Απώλεια φάσης εισόδου: Η τάση του ενδιάμεσου κυκλώματος DC 

παρουσιάζει διακυμάνσεις.
- 3181 Εσφαλμένη συνδεσμολογία: Οι συνδέσεις των καλωδίων εισόδου και 

εξόδου είναι λανθασμένες.
A3A1 3210 Υπέρταση σύνδεσης DC: Πολύ υψηλή ενδιάμεση τάση κυκλώματος DC.
A3A2 3220 Υποτάση σύνδεσης DC: Πολύ χαμηλή ενδιάμεση τάση κυκλώματος DC.

- 3381 Απώλεια φάσης εξόδου: Και οι τρεις φάσεις δεν είναι συνδεδεμένες στον 
κινητήρα.

A5A0 5091 Ασφαλής διακοπή ροπής: Η λειτουργία ασφαλούς διακοπής ροπής (STO) 
είναι ενεργή.

- 6681 Απώλεια επικοινωνίας EFB: Απώλεια ενσωματωμένων επικοινωνιών fieldbus.
- 7510 Απώλεια επικοινωνίας FBA A: Απώλεια επικοινωνίας μεταξύ του ρυθμιστή 

στροφών και του προσαρμογέα fieldbus.
AFF6 - Εκτέλεση ανάγνωσης των τυλιγμάτων του κινητήρα: Η εκτέλεση 

ανάγνωσης των τυλιγμάτων του κινητήρα θα πραγματοποιηθεί κατά την 
επόμενη εκκίνηση.

- FA81 Ασφαλής διακοπή ροπής 1: Το κύκλωμα ασφαλούς διακοπής ροπής 1 έχει 
ανοίξει.

- FA82 Ασφαλής διακοπή ροπής 2: Το κύκλωμα ασφαλούς διακοπής ροπής 2 έχει 
ανοίξει.

ACS380-
04xx-…

Ονομαστικά 
μεγέθη εισόδου

Ονομαστικά μεγέθη εξόδου
Μέγι-
στο 

Ρεύμα

Κανονική 
χρήση

Χρήση με ελαφρά 
υπερφόρτιση

Χρήση με βαριά 
υπερφόρτισηΧωρίς 

στραγ-
γαλι-
στικό 
πηνίο

Με 
στραγ-
γαλι-
στικό 
πηνίο

I1 I1 Imax IN PN ILd PLd IHd PHd
A A A A kW A kW hp A kW hp

1-phase UN = 230 V
02A4-1 5,5 4,2 3,2 2,4 0,37 2,3 0,37 0,5 1,8 0,25 0,33
03A7-1 7,4 6,4 4,3 3,7 0,55 3,5 0,55 0,75 2,4 0,37 0,5
04A8-1 9,1 8,3 6,7 4,8 0,75 4,6 0,75 1,0 3,7 0,55 0,75
06A9-1 12,6 11,9 8,6 6,9 1,1 6,6 1,1 1,5 4,8 0,75 1,0
07A8-1 14,9 13,5 12,4 7,8 1,5 7,4 1,5 2,0 6,9 1,1 1,5
09A8-1 21,0 17,0 14,0 9,8 2,2 9,3 2,2 3,0 7,8 1,5 2,0

2 3
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Ασφάλειες και τυπικά μεγέθη καλωδίων τροφοδοσίας

Δεδομένα ακροδεκτών για τα καλώδια ρεύματος

Σημειώσεις: 
• Το ελάχιστο μέγεθος καλωδίου δεν έχει απαραίτητα επαρκή πυκνότητα ρεύματος σε 

μέγιστο φορτίο.
• Οι ακροδέκτες δεν δέχονται αγωγό μεγέθους μεγαλύτερου από το μέγιστο 

προσδιοριζόμενο μέγεθος καλωδίου.
• Ο μέγιστος αριθμός αγωγών ανά ακροδέκτη είναι 1.

12A2-1 25,6 21,1 17,6 12,2 3,0 11,6 3,0 3,0 9,8 2,2 3,0
3-phase UN = 230 V
02A4-2 3,5 2,4 3,2 2,4 0,37 2,3 0,37 0,5 1,8 0,25 0,33
03A7-2 4,8 3,7 4,3 3,7 0,55 3,2 0,55 0,75 2,4 0,37 0,5
04A8-2 5,8 4,8 6,7 4,8 0,75 4,6 0,75 1,0 3,7 0,55 0,75
06A9-2 8,4 6,9 8,6 6,9 1,1 6,6 1,1 1,5 4,8 0,75 1,0
07A8-2 9,4 7,8 12,4 7,8 1,5 7,5 1,5 2,0 6,9 1,1 1,5
09A8-2 12,8 9,8 14,0 9,8 2,2 9,3 2,2 2,0 7,8 1,5 2,0
12A2-2 16,0 12,2 17,6 12,2 3,0 11,6 3,0 3,0 9,8 2,2 3,0
17A5-2 21,0 17,5 22,0 17,5 4,0 16,7 4,0 5,0 12,2 3,0 3,0
25A0-2 30,5 25,0 31,5 25,0 5,5 24,2 5,5 7,5 17,5 4,0 5,0
033A-2 37,5 32,0 45,0 32,0 7,5 30,8 7,5 10,0 25,0 5,5 7,5
032A-2 37,4 32,0 45,0 32,0 7,5 30,8 7,5 10,0 25,0 5,5 7,5
048A-2 53,2 48,0 57,6 48,0 11,0 46,2 11,0 15,0 32,0 7,5 10,0
055A-2 60,0 55,0 86,4 55,0 15,0 52,8 15,0 15,0 48,0 11,0 15,0
3-phase UN = 400 V
01A8-4 2,8 1,8 2,2 1,8 0,55 1,7 0,55 - 1,2 0,37 -
02A6-4 3,5 2,6 3,2 2,6 0,75 2,5 0,75 - 1,8 0,55 -
03A3-4 4,8 3,3 4,7 3,3 1,1 3,1 1,1 - 2,6 0,75 -
04A0-4 6,1 4,0 5,9 4,0 1,5 3,8 1,5 - 3,3 1,1 -
05A6-4 8,5 5,6 7,2 5,6 2,2 5,3 2,2 - 4,0 1,5 -
07A2-4 10,1 7,2 10,1 7,2 3,0 6,8 3,0 - 5,6 2,2 -
09A4-4 12,9 9,4 13,0 9,4 4,0 8,9 4,0 - 7,2 3,0 -
12A6-4 16,5 12,6 16,9 12,6 5,5 12,0 5,5 - 9,4 4,0 -
17A0-4 23,4 17,0 22,7 17,0 7,5 16,2 7,5 - 12,6 5,5 -
25A0-4 31,8 25,0 30,6 25,0 11,0 23,8 11,0 - 17,0 7,5 -
033A-4 40,9 32,0 45,0 32,0 15,0 30,5 15,0 - 25,0 11,0 -
032A-4 40,7 32,0 45,0 32,0 15,0 30,5 15,0 - 25,0 11,0 -
038A-4 49,0 38,0 57,6 38,0 18,5 36,0 18,5 - 32,0 15,0 -
045A-4 55,7 45,0 68,4 45,0 22,0 42,8 22,0 - 38,0 18,5 -
050A-4 55,7 50,0 81,0 50,0 22,0 48,0 22,0 - 45,0 22,0 -
3-phase UN =480 V
01A8-4 2,2 1,6 2,2 - - 1,6 - 0,75 1,1 - 0,5
02A6-4 2,7 2,1 3,2 - - 2,1 - 1,0 1,6 - 0,75
03A3-4 3,9 3,0 4,7 - - 3,0 - 1,5 2,1 - 1,0
04A0-4 4,5 3,4 5,9 - - 3,4 - 2,0 3,0 - 1,5
05A6-4 6,6 4,8 7,2 - - 4,8 - 3,0 3,5 - 2,0
07A2-4 6,2 6,0 10,1 - - 6,0 - 3,0 4,8 - 3,0
09A4-4 9,8 7,6 13,0 - - 7,6 - 5,0 6,0 - 3,0
12A6-4 13,9 11,0 16,9 - - 11,0 - 7,5 7,6 - 5,0
17A0-4 18,8 14,0 22,7 - - 14,0 - 10,0 11,0 - 7,5
25A0-4 26,6 21,0 30,6 - - 21,0 - 15,0 14,0 - 10,0
033A-4 33,9 27,0 45,0 - - 27,0 - 20,0 21,0 - 15,0
032A-4 33,7 27,0 45,0 - - 27,0 - 20,0 21,0 - 15,0
038A-4 41,3 34,0 57,6 - - 34,0 - 25,0 27,0 - 20,0
045A-4 46,9 40,0 68,4 - - 40,0 - 30,0 34,0 - 25,0
050A-4 46,9 42,0 81,0 - - 42,0 - 30,0 40,0 - 30,0

I1 Ρεύμα εισόδου για 230 V και 400 V με ισχύ κινητήρα PN (kW), και για 480 V με ισχύ κινητήρα 
PLd (hp).

Imax Μέγιστο ρεύμα εξόδου. Διατίθεται για 2 δευτερόλεπτα κάθε 10 λεπτά όταν η συχνότητα 
εξόδου είναι μικρότερη από 9 Hz.

IN Ονομαστικό ρεύμα εξόδου. Μέγιστο εύμα εξόδου rms συνεχούς λειτουργίας (χωρίς 
υπερφόρτιση).

ILd Ρεύμα εξόδου rms συνεχούς λειτουργίας. Επιτρέπει 10% υπερφόρτωση για 1 λεπτό κάθε 10 
λεπτά.

IHd Ρεύμα εξόδου rms συνεχούς λειτουργίας. Επιτρέπει 50% υπερφόρτωση για 1 λεπτό κάθε 10 
λεπτά.

PN Ισχύς κινητήρα σε ονομαστική λειτουργία (χωρίς υπερφόρτιση).

PLd Ισχύς κινητήρα σε λειτουργία ελαφράς υπερφόρτισης (10% υπερφόρτιση).

PHd Ισχύς κινητήρα σε λειτουργία βαριάς υπερφόρτισης (50% υπερφόρτιση).

Οι ονομαστικές τιμές κιλοβάτ ισχύουν για τους περισσότερους 4πολικούς κινητήρες IEC. Οι 
ονομαστικές τιμές ιπποδύναμης ισχύουν για τους περισσότερους 4πολικούς κινητήρες NEMA.

ACS380-
04xx-…

Ασφάλειες Μεγέθη αγωγών καλω-
δίων (Cu)

Μέγε-
θος 

πλαι-
σίου

gG gR UL κατηγορίας 
T 1) 2)  3) 4)

1) Θα πρέπει να γίνεται χρήση των προτεινόμενων τύπων ασφαλειών προκειμένου να διατηρείται ο 
εναρμονισμός κατά IEC/EN/UL 61800-5-1.
2) Ο ρυθμιστής στροφών είναι κατάλληλος για χρήση σε κύκλωμα ικανό να αποδίδει έως 100.000 
συμμετρικά αμπέρ (rms) στα 480 V (κινητήρες 480 V) ή 240 V (κινητήρες 240 V) κατά μέγιστο όταν 
προστατεύεται από τις ασφάλειες που δίνονται σε αυτόν τον πίνακα.
3) Εναλλακτικά στις ασφάλειες κατηγορίας T, μπορείτε να χρησιμοποιήσετε ασφάλειες κατηγορίας J 
ή κατηγορίας CF της ίδιας τάσης και έντασης για προστασία του κυκλώματος διακλάδωσης 
τριφασικών ρυθμιστών στροφών.
4) Για επιπλέον ασφάλειες UL και ασφαλειοδιακόπτες που μπορούν να χρησιμοποιηθούν ως 
ασφαλιστικά γραμμής, ανατρέξτε παρακαλώ στο έγγραφο Alternate Fuses, MMPs and Circuit 
Breakers for ABB Drives (Εναλλακτικές ασφάλειες, MMP και ασφαλειοδιακόπτες για ρυθμιστές 
στροφών ABB) (3AXD50000645015 [Αγγλικά]).

Τύπος ABB Τύπος 
Bussmann

Τύπος 
Bussmann/ 

Edison

mm2 AWG

1-phase UN = 230 V
02A4-1 OFAF000H10 170M2695 JJN/TJN10 3×1,5 + 1,5 14 R0
03A7-1 OFAF000H10 170M2695 JJN/TJN10 3×1,5 + 1,5 14 R0
04A8-1 OFAF000H16 170M2696 JJN/TJN20 3×1,5 + 1,5 14 R1
06A9-1 OFAF000H20 170M2697 JJN/TJN20 3×1,5 + 1,5 14 R1
07A8-1 OFAF000H25 170M2698 JJN/TJN25 3×1,5 + 1,5 14 R1
09A8-1 OFAF000H32 170M2698 JJN/TJN25 3×2,5 + 2,5 14 R2
12A2-1 OFAF000H35 170M2698 JJN/TJN35 3×2,5 + 2,5 14 R2
3-phase UN = 230 V
02A4-2 OFAF000H6 170M2694 JJS/TJS6 3×1,5 + 1,5 14 R1
03A7-2 OFAF000H10 170M2695 JJS/TJS10 3×1,5 + 1,5 14 R1
04A8-2 OFAF000H10 170M2695 JJS/TJS10 3×1,5 + 1,5 14 R1
06A9-2 OFAF000H16 170M2696 JJS/TJS15 3×1,5 + 1,5 14 R1
07A8-2 OFAF000H16 170M2696 JJS/TJS15 3×1,5 + 1,5 14 R1
09A8-2 OFAF000H16 170M2696 JJS/TJS15 3×2,5 + 2,5 14 R1
12A2-2 OFAF000H25 170M2697 JJS/TJS20 3×2,5 + 2,5 14 R2
17A5-2 OFAF000H32 170M2698 JJS/TJS30 3×6 + 6 10 R3
25A0-2 OFAF000H50 170M2699 JJS/TJS40 3×6 + 6 10 R3
033A-2 OFAF000H63 170M2700 JJS/TJS50 3×10 + 10 8 R3
032A-2 OFAF000H63 170M2700 JJS/TJS50 3×10 + 10 8 R4
048A-2 OFAF000H100 170M2702 JJS/TJS70 3×25 + 16 4 R4
055A-2 OFAF000H100 170M2702 JJS/TJS70 3×25 + 16 4 R4
3-phase UN = 400 V ή 480 V
01A8-4 OFAF000H4 170M2694 JJS/TJS3 3×1,5 + 1,5 14 R0
02A6-4 OFAF000H6 170M2694 JJS/TJS6 3×1,5 + 1,5 14 R1
03A3-4 OFAF000H6 170M2694 JJS/TJS6 3×1,5 + 1,5 14 R1
04A0-4 OFAF000H10 170M2695 JJS/TJS6 3×1,5 + 1,5 14 R1
05A6-4 OFAF000H10 170M2695 JJS/TJS10 3×1,5 + 1,5 14 R1
07A2-4 OFAF000H16 170M2696 JJS/TJS10 3×1,5 + 1,5 14 R1
09A4-4 OFAF000H16 170M2696 JJS/TJS15 3×2,5 + 2,5 14 R1
12A6-4 OFAF000H25 170M2697 JJS/TJS20 3×2,5 + 2,5 14 R2
17A0-4 OFAF000H32 170M2698 JJS/TJS25 3×6 + 6 10 R3
25A0-4 OFAF000H50 170M2699 JJS/TJS35 3×6 + 6 10 R3
033A-4 OFAF000H63 170M2700 JJS/TJS45 3×10 + 10 8 R3
032A-4 OFAF000H63 170M2700 JJS/TJS45 3×10 + 10 8 R4
038A-4 OFAF000H80 170M2701 JJS/TJS60 3×16 + 16 6 R4
045A-4 OFAF000H100 170M2702 JJS/TJS60 3×25 + 16 4 R4
050A-4 OFAF000H100 170M2702 JJS/TJS60 3×25 + 16 4 R4

Μέγεθος 
πλαι-
σίου

L1, L2, L3, T1/U, T2/V, T3/W, R-, R+/UDC+, UDC- Προστατευτική γείωση
Ελάχ. μέγεθος 

σύρματος 
(συμπα-

γές/πλεγμένο)

Μέγ. μέγεθος 
σύρματος 
(συμπα-

γές/πλεγμένο)

Ροπή σύσφιξης Μέγ. μέγεθος 
σύρματος 
(συμπα-

γές/πλεγμένο)

Ροπή σύσφι-
ξης

mm2 AWG mm2 AWG N·m lbf·in mm2 AWG N·m lbf·in
R0 0,5/0,5 18 4/2,5 10 0,5…0,6 5 6/4 10 1,2 11
R1 0,5/0,5 18 4/2,5 10 0,5…0,6 5 6/4 10 1,2 11
R2 0,5/0,5 18 4/2,5 10 0,5…0,6 5 6/4 10 1,2 11
R3 0,5/0,5 18 10/6 6 1,2…1,5 11…13 6/4 10 1,2 11
R4 0,5/0,5 18 25/16 2 2,5…3,7 22…32 25/16 4 2,9 26

ACS380-
04xx-…

Ονομαστικά 
μεγέθη εισόδου

Ονομαστικά μεγέθη εξόδου
Μέγι-
στο 

Ρεύμα

Κανονική 
χρήση

Χρήση με ελαφρά 
υπερφόρτιση

Χρήση με βαριά 
υπερφόρτισηΧωρίς 

στραγ-
γαλι-
στικό 
πηνίο

Με 
στραγ-
γαλι-
στικό 
πηνίο

I1 I1 Imax IN PN ILd PLd IHd PHd
A A A A kW A kW hp A kW hp

Απαιτήσεις ελεύθερου χώρου

Συνθήκες περιβάλλοντος

Διαστάσεις και βάρη

Σημάνσεις
Οι ισχύουσες σημάνσεις εμφανίζονται στην ετικέτα τύπου του προϊόντος.

Λειτουργία ασφαλούς διακοπής ροπής (STO)
Ο ρυθμιστής στροφών διαθέτει λειτουργία ασφαλούς απενεργοποίησης ροπής (STO) 
σύμφωνα με το IEC/EN 61800-5-2. Η συγκεκριμένη λειτουργία μπορεί να χρησιμοποιηθεί ως 
η τελική διάταξη ενεργοποίησης κυκλωμάτων ασφαλείας που διακόπτει τον ρυθμιστή 
στροφών σε περίπτωση κινδύνου (όπως ένα κύκλωμα διακοπής έκτακτης ανάγκης).
Όταν η λειτουργία STO ενεργοποιείται, απενεργοποιεί την τάση ελέγχου των ημιαγωγών 
ισχύος στο στάδιο εξόδου του ρυθμιστή στροφών, εμποδίζοντας με αυτόν τον τρόπο τον 
ρυθμιστή στροφών να δημιουργήσει τη ροπή που απαιτείται για την περιστροφή του κινη-
τήρα. Το πρόγραμμα ελέγχου δημιουργεί μια ένδειξη, όπως ορίζεται μέσω της παραμέτρου 
31.22. Αν ο κινητήρας λειτουργεί όταν η ασφαλής διακοπή ροπής ενεργοποιείται, παραμένει 
σε λειτουργία ελεύθερου σταματήματος έως ότου σταματήσει ελεύθερα. Με το κλείσιμο του 
διακόπτη ενεργοποίησης, η λειτουργία STO απενεργοποιείται. Για επανεκκίνηση, πρέπει να 
εκτελεστεί επαναφορά τυχόν σφαλμάτων που έχουν δημιουργηθεί.
Η λειτουργία STO έχει λογική εφεδρείας, δηλαδή κατά την υλοποίηση της λειτουργίας 
ασφαλείας πρέπει να χρησιμοποιούνται και τα δύο κανάλια. Τα δεδομένα ασφαλείας που 
παρέχονται υπολογίζονται για χρήση εφεδρείας και δεν εφαρμόζονται αν δεν 
χρησιμοποιούνται και τα δύο κανάλια.

ΠΡΟΕΙΔΟΠΟΙΗΣΗ! Η λειτουργία STO δεν αποσυνδέει την τάση από το κύριο και το 
βοηθητικό κύκλωμα του ρυθμιστή στροφών.

Σημειώσεις:• Αν η διακοπή με λειτουργία με την κεκτημένη ταχύτητα δεν είναι αποδεκτή, διακόψτε 
τον ρυθμιστή στροφών και τον υπόλοιπο εξοπλισμό χρησιμοποιώντας την κατάλληλη 
λειτουργία διακοπής προτού ενεργοποιήσετε τη λειτουργία STO.

• Με τη λειτουργία STO, παρακάμπτονται όλες οι άλλες λειτουργίες του ρυθμιστή 
στροφών.

 Καλωδίωση
Οι επαφές ασφαλείας πρέπει να ανοίγουν/κλείνουν με απόσταση 200 ms η μία από την 
άλλη.
Για τη σύνδεση, συνιστάται καλώδιο συνεστραμμένου ζεύγους με διπλή θωράκιση. Το 
μέγιστο μήκος της καλωδίωσης μεταξύ του διακόπτη και της μονάδας ελέγχου του ρυθμιστή 
στροφών είναι 300 m (1.000 ft). Γειώστε τη θωράκιση του καλωδίου μόνο στην κάρτα 
ελέγχου.

 Επικύρωση
Για να διασφαλίζεται ο ασφαλής χειρισμός μιας λειτουργίας ασφαλείας, απαιτείται δοκιμή 
επικύρωσης. Η δοκιμή πρέπει να διεξάγεται από αρμόδιο άτομο με επαρκή εξειδίκευση και 
γνώση της λειτουργίας ασφαλείας. Οι διαδικασίες δοκιμής και η τελική έκθεση αναφοράς 
πρέπει να τεκμηριώνονται και να υπογράφονται από το συγκεκριμένο άτομο. Οδηγίες επι-
κύρωσης της λειτουργίας STO παρέχονται στο εγχειρίδιο υλικού εξοπλισμού του ρυθμιστή 
στροφών.

 Τεχνικά δεδομένα
• Ελάχιστη τάση στα IN1 και IN2 πρέπει να ερμηνεύεται ως «1»: 13 V συνεχούς ρεύματος
• Χρόνος αντίδρασης STO (μικρότερη ανιχνεύσιμη διακοπή): 1 ms
• Χρόνος απόκρισης STO: 2 ms (τυπικός), 5 ms (μέγιστος)
• Χρόνος ανίχνευσης σφάλματος: Κανάλια σε διαφορετικές καταστάσεις για 

περισσότερο από 200 ms
• Χρόνος αντίδρασης σφάλματος: Χρόνος ανίχνευσης σφάλματος + 10 ms
• Καθυστέρηση ένδειξης σφάλματος STO (παράμετρος 31,22): < 500 ms
• Καθυστέρηση ένδειξης προειδοποίησης STO (παράμετρος 31,22): < 1000 ms
• Επίπεδο ακεραιότητας ασφαλείας (EN 62061): SIL 3
• Επίπεδο απόδοσης (EN ISO 13849-1): PL e

Η λειτουργία STO του ρυθμιστή στροφών είναι ένα εξάρτημα ασφαλείας τύπου Α, όπως 
ορίζεται στο IEC 61508-2. 
Για τα πλήρη δεδομένα ασφαλείας, τα ακριβή ποσοστά και τους τρόπους αστοχίας της 
λειτουργίας STO, ανατρέξτε στο εγχειρίδιο υλικού εξοπλισμού του ρυθμιστή στροφών.

Δηλώσεις συμμόρφωσης

Μέγεθος 
πλαισίου

Στο πάνω μέρος Στο κάτω μέρος Από τα πλάγια 1)

1) Η επιλογή πλαϊνής τοποθέτησης απαιτεί περίπου 20 mm (0,8 in) χώρου στη δεξιά πλευρά της 
μονάδας.

mm in mm in mm in
R0…R4 75 3 75 3 0 0

Απαίτηση Κατά τη λειτουργία (εγκατάσταση για στατική χρήση)
Υψόμετρο θέσης 
εγκατάστασης

Ρυθμιστές στροφών 230 V:
0 … 2000 m (0 … 6562 ft) πάνω από το επίπεδο της θάλασσας.
Ρυθμιστές στροφών 400/480 V:
0 … 4000 m (0 … 13123 ft) πάνω από το επίπεδο της θάλασσας. 
Σε υψόμετρα άνω των 2000 m (6562 ft):
• επιτρέπονται μόνο τα συστήματα γείωσης TN-S και TT
• η μέγιστη επιτρεπόμενη τάση για την έξοδο ρελέ RO1 μειώνεται. Στα 

4000 m (13123 ft), είναι 30 V.
Υποβάθμιση εξόδου:
Το ρεύμα εξόδου πρέπει να μειωθεί κατά 1% για κάθε 100 m (328 ft) 
πάνω από 1000 m (3281 ft).

Θερμοκρασία 
περιβάλλοντος αέρα

Πλαίσιο R0:
-10 … +50 °C (14 … 122 °F). Δεν επιτρέπεται πάγος.
Πλαίσια R1...R4:
-10 … +60 °C (14 … 140 °F). Δεν επιτρέπεται πάγος.
Το ρεύμα εξόδου πρέπει να μειωθεί σε θερμοκρασίες άνω των +50 °C 
(122 °F) ως εξής:
• Τύποι 055A-2, 038A-4 και 050A-4: 2% για κάθε επιπρόσθετο 1 °C 

(1,8°F)
• Άλλοι τύποι: 1% για κάθε επιπρόσθετο 1 °C (1,8°F).

Σχετική υγρασία 5 … 95%. Δεν επιτρέπεται συμπύκνωση. Η μέγιστη επιτρεπόμενη 
σχετική υγρασία είναι 60% παρουσία διαβρωτικών αερίων.

Επίπεδα μόλυνσης Δεν επιτρέπεται αγώγιμη σκόνη.
Κρούση ή ελεύθερη 
πτώση

Δεν επιτρέπεται.

Μέγε-
θος 

πλαι-
σίου

Διαστάσεις Βάρη
H1 H2 H3 W D1 M1 M2

mm in mm in mm in mm in mm in mm in mm in kg lb

R0 205 8,1 223 8,8 170 6,7 70 2,8 176 6,9 50 2,0 191 7,5 1,4 3,1
R1 205 8,1 223 8,8 170 6,7 70 2,8 176 6,9 50 2,0 191 7,5 1,4 3,1
R2 205 8,1 223 8,8 170 6,7 95 3,7 176 6,9 75 3,0 191 7,5 2,0 4,4
R3 205 8,1 223 8,8 170 6,7 169 6,7 176 6,9 148 5,8 191 7,5 3,3 7,3
R4 205 8,1 240 9,5 170 6,7 260 10,2 181 7,1 234 9,2 191 7,5 5,3 11,7

CE UL RCM EAC UKCA KC EIP WEEE TÜV Nord



EU Declaration of Conformity
Machinery Directive 2006/42/EC 

xxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxx xxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxx

We
Manufacturer: 
Address: 
Phone: 

Frequency converter                                                                                                   

with regard to the safety functions                                                           

The following harmonized standards have been applied:
EN 61800-5-2:2007

EN IEC 62061:2021

EN ISO 13849-1:2015

EN ISO 13849-2:2012

EN 60204-1:2018

The following other standards have been applied:

IEC 61508:2010, parts 1-2

IEC 61800-5-2:2016

Helsinki, August 31, 2022
Signed for and on behalf of: 

Mika Vartiainen
Local Division Manager
ABB Oy

Document number 3AXD10000462189

Mikko Korpinen
Product Unit Manager
ABB Oy

Functional safety of electrical / electronic / programmable electronic safety-
related systems
Adjustable speed electrical power drive systems – Part 5-2: Safety requirements - 
Functional

The product(s) referred in this Declaration of conformity fulfil(s) the relevant provisions of other European Union Directives which are notified in 
Single EU Declaration of conformity 3AXD10000495941.

Authorized to compile the technical file: ABB Oy, Hiomotie 13, 00380 Helsinki, Finland.

Hiomotie 13, 00380 Helsinki, Finland.
+358 10 22 11

declare under our sole responsibility that the following product:

ACS380-04

- Safe Torque Off
- Safe stop 1 (SS1-t, with FSPS-21 PROFIsafe module, +Q986)

is in conformity with all the relevant safety component requirements of EU Machinery Directive 2006/42/EC, when the listed safety function is 
used for safety component functionality.

Adjustable speed electrical power drive systems – Part 5-2: Safety requirements - 
Functional
Safety of machinery – Functional safety of safety-related control systems

Safety of machinery – Safety-related parts of control systems. Part 1: General 
requirements
Safety of machinery – Safety-related parts of the control systems. Part 2: 
Validation
Safety of machinery – Electrical equipment of machines – Part 1: General 
requirements

ABB Oy
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Declaration of Conformity
Supply of Machinery (Safety) Regulations 2008

xxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxx xxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxx

We
Manufacturer: 
Address: 
Phone: 

Frequency converter                                                                                                   

with regard to the safety functions                                                          

The following designated standards have been applied:
EN 61800-5-2:2007

EN IEC 62061:2021

EN ISO 13849-1:2015

EN ISO 13849-2:2012

EN 60204-1:2018

The following other standards have been applied:
EN 61508:2010, parts 1-2

EN 61800-5-2:2017

Helsinki, August 31, 2022
Signed for and on behalf of: 

Mika Vartiainen
Local Division Manager
ABB Oy

Document number 3AXD10001329530

Product Unit Manager
ABB Oy

Mikko Korpinen

The product(s) referred in this declaration of conformity fulfil(s) the relevant provisions of other UK statutory requirements, which are notified in 
a single declaration of conformity 3AXD10001323213.

Authorized to compile the technical file: ABB Limited, Daresbury Park, Cheshire, United Kingdom, WA4 4BT.

Functional safety of electrical / electronic / programmable electronic safety-
related systems
Adjustable speed electrical power drive systems – Part 5-2: Safety requirements - 
Functional

Safety of machinery – Safety-related parts of control systems. Part 1: General 
requirements
Safety of machinery – Safety-related parts of the control systems. Part 2: 
Validation
Safety of machinery – Electrical equipment of machines – Part 1: General 
requirements

is in conformity with all the relevant safety component requirements of the Supply of Machinery (Safety) Regulations 2008, when the listed safety 
function is used for safety component functionality.

Adjustable speed electrical power drive systems – Part 5-2: Safety requirements - 
Functional
Safety of machinery – Functional safety of safety-related control systems

declare under our sole responsibility that the following product:

ACS380-04

- Safe Torque Off
- Safe stop 1 (SS1-t, with FSPS-21 PROFIsafe module, +Q986)

ABB Oy
Hiomotie 13, 00380 Helsinki, Finland.
+358 10 22 11

Page 1 of 1

Mik V ti i

https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=9AAK10103A6193&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=Launch
https://www.youtube.com/playlist?list=PLL7dUsU7kD1qnKggydyiT-OrAnhKDK067
http://ecodesign.drivesmotors.abb.com/
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD10001497204&LanguageCode=en&DocumentPartId=&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD10001497204&LanguageCode=en&DocumentPartId=&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50000645015&LanguageCode=en&DocumentPartId=&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50000645015&LanguageCode=en&DocumentPartId=&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50000645015&LanguageCode=en&DocumentPartId=&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50000022224&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50000022224&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
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