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OSTRZEZENIE! Nalezy przestrzegad tych instrukcji. Nieprzestrzeganie instrukcji moze skutkowaé obrazeniami,
A $miercia lub uszkodzeniem urzadzenia. Wszelkie elektryczne prace instalacyjne i konserwacyjne powinny by¢é
wykonywane tylko przez wykwalifikowanych elektrykéw.

Instrukcje dotyczace bezpieczenstwa

OSTRZEZENIE! Je$li zostana aktywowane funkcje automatycznego resetowania bteddw lub automatycznego restar-

towania programu sterujacego przemiennikiem, koniecznie nalezy sie upewnic, ze nie wystepuja zadne niebezpieczne

sytuacje. Funkcje te powoduja automatyczne zresetowanie przemiennika czestotliwosci i kontynuowanie dziatania po
btedzie lub przerwie w zasilaniu. W przypadku aktywowania tych funkcji instalacja musi byé wyraznie oznaczona zgodnie ze
standardami IEC/EN/UL 61800-5-1, ust. 6.5.3, na przyktad ,,TO URZADZENIE URUCHAMIA SIE AUTOMATYCZNIE”.

* Nie nalezy wykonywac zadnych prac przy przemienniku czestotliwosci, kablu silnika ani kablach sterowania, gdy
przemiennik czestotliwosci jest podtaczony do zasilania. Przed rozpoczeciem pracy nalezy odizolowaé przemiennik
czestotliwosci od wszelkich Zrédet niebezpiecznego napiecia i sprawdzié, czy nie wystepuja niebezpieczne napiecia. Po
odtaczeniu zasilania nalezy zawsze odczekaé 5 minut, aby kondensatory obwodu posredniego zostaty roztadowane.

*  Nie nalezy wykonywac zadnych prac przy przemienniku cze-
stotliwosci, gdy podfaczony jest do niego obracajacy sie sil-
nik synchroniczny z magnesami trwatymi. Obracajacy sie
silnik synchroniczny z magnesami trwatymi zasila przemien-
nik czestotliwosci, w tym zaciski wejsciowe i wyjsciowe.

* Podczas montazu uwazaé, aby opitki powstajace
w trakcie wiercenia i szlifowania nie przedostaty sie
do wnetrza przemiennika czestotliwosci.

* Obudowy R6 i R8: Przemiennik czestotliwosci nalezy

podnosic¢ za przeznaczone do tego celu uchwyty. Nie
przechylaé przemiennika. Przemiennik jest ciezki i ma wysoko potozony srodek ciezkosci. Przewracajacy sie przemiennik
moze spowodowac fizyczne obrazenia.

1. Rozpakowywanie przemiennika czestotliwo$ci

Do czasu montazu przechowywac przemiennik czestotliwos$ci w opakowaniu. Po rozpakowaniu chroni¢ przemiennik przed
kurzem, pytem i wilgocia. Upewnic sig, ze sg dostgpne nastepujace elementy: przemiennik czgstotliwosci, szablon
montazowy, panel sterowania, skrécona instrukcja montazu i uruchamiania, naklejki z ostrzezeniem o napieciu
szczatkowym w wielu ]szkach podreczniki sprzetu i oprogramowania sprzgtowego, jesli zamdwiono, opcjonalne dodatki
w odrebnych opakowaniach, jesli zaméwiono. Upewnic sig, ze te elementy nie maja zadnych $ladéw uszkodze.

2. Wykona¢ formowanie kondensatoréw

Jedli przemiennik czestotliwosci byt odtaczony od zasilania przez ponad rok, nalezy wykonaé formowanie kondensatoréw
tacza DC. Patrz Powigzane dokumenty lub skontaktuj sie z zespotem wsparcia technicznego ABB.



4.

Dobrac kable i bezpieczniki

Dobraé kable zasilania. Nalezy przestrzegac lokalnych przepiséw.

* Kabel zasilania: Zastosowac symetryczny kabel ekranowany (VFD), aby uzyskac¢ najlepsza wydajnosc¢ filtra EMC.
Instalacje NEC: Kanat kablowy o ciaggtej przewodnosci takze jest dozwolony. Nalezy go uziemi¢ na obu koricach.

* Kabel silnika: ABB zaleca symetrycznie ekranowane kable silnika VFD, dzieki ktérym mozna zmniejszy¢ prady
tozyskowe oraz zuzycie i obcigzenie izolacji silnika, a takze zapewni¢ najlepsza wydajnos¢é filtra EMC. W instalacjach
NEC mozna uzywac przewoddw w kanatach kablowych o ciagtej przewodnosci, cho¢ nie jest to zalecane. Kanat nalezy
uziemié na obu koricach.

* Typy kabli zasilania: Instalacje IEC: Nalezy uzywac kabli miedzianych. Kabli aluminiowych mozna uzywac tylko w przypadku
obuddw o rozmiarach R6 i R8, poza najwieksza obudowa R8. Instalacje NEC: Dozwolone sa tylko przewody miedziane.

* Prad znamionowy: maks. prad obciazenia.

* Napiecie znamionowe (minimalne): Instalacje IEC: Kabel 600 V AC jest dopuszczalny dla napiecia o wartosci do
500 V AC. Instalacje NEC: 1000 V AC dla silnikéw 480 V AC. 600 V AC dla sieci zasilania 480 V AC.

* Temperatura: Instalacje IEC: Maksymalna dopuszczalna temperatura kabla podczas pracy ciagtej powinna wynosi¢
co najmniej 70 °C. Instalacje NEC: Nalezy uzywad przewoddw o temperaturze pracy wynoszacej co najmniej 75 °C.
Temperatura izolacji moze by¢ wyzsza, pod warunkiem, ze obcigzalnos$¢ pradowa bazuje na przewodach 75 °C.

Dobra¢ kable sterowania.

* W przypadku sygnatéw analogowych nalezy uzy¢ podwdjnie ekranowanych skretek dwuzytowych. W przypadku
sygnatéw cyfrowych, przekaznikowych i we/wy nalezy uzy¢ kabla z podwdjnym lub pojedynczym ekranowaniem. Tym
samym kablem nie nalezy przesyta¢ sygnatéw 24 Vi115/230 V.

Zabezpieczy¢ przemiennik czestotliwosci i kabel zasilania odpowiednimi bezpiecznikami. Patrz Wartosci znamionowe,
bezpieczniki i typowe kable zasilania.

Sprawdzi¢ miejsce montazu

Sprawdzi¢ miejsce montazu przemiennika czestotliwosci. Upewnic sie, ze:

5.

Miejsce montazu jest na tyle dobrze wentylowane lub chtodzone, aby odprowadza¢ ciepto z przemiennika.
Warunki otoczenia przemiennika czestotliwosci spetniajg wymagania. Patrz Warunki otoczenia.

Sciana za przemiennikiem czestotliwoséci i materiaty znajdujace sie pod i nad nim sa niepalne.
Powierzchnia montazu jest mozliwie pionowa i wystarczajagco mocna, aby utrzymadé przemiennik.

Wokoét przemiennika czestotliwosci jest wystarczajaco duzo miejsca, aby umozliwi¢ chtodzenie, konserwacje i eksplo-
atacje. Minimalne wymagane wolne miejsce podano w rozdziale Wymiary, waga i wymogi dotyczace wolnego miejsca.

W poblizu przemiennika nie ma zrédet silnych p6l magnetycznych takich jak wysokopradowe przewody jednozytowe lub
cewki stycznikéw. Silne pole magnetyczne moze powodowad zaktdcenia lub niedoktadnosci w dziataniu przemiennika.

Zamontowac przemiennik czestotliwosci na Scianie

Mocowania nalezy dobraé zgodnie z lokalnymi wymaganiami odpowiednio do materiatéw powierzchni $ciany, wagi
przemiennika czestotliwosci i zastosowania. Informacje o wadze przemiennikéw czestotliwosci znajduja sie w rozdziale
Wymiary, waga i wymogi dotyczace wolnego miejsca. Zaznaczyé lokalizacje otwordw, uzywajac szablonu montazowego
zawartego w opakowaniu. Nie nalezy pozostawiaé szablonu montazowego pod przemiennikiem czestotliwosci.
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mm cale mm cale mm cale
a 474 18,66 753 29,64 945 37,20
b 160 6,30 212,5 8,37 262,5 10,33
Wymagane wolne miejsce powyzej przemiennika
c | 200 | 7,87 | 200 7,87 | 200 | 7,87
Wymagane wolne miejsce ponizej przemiennika

d ] 300 [ 11,81 [ 300 [ 11,81 [ 300 [ 11,81




6. Zdjac ostony.

1P21 (UL typ 1),
IP55 (UL typ 12) -R3

1P21 (UL typ 1) - R6, R8

IP55 (UL typ 12) -
R6, R8
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7. Upewnic sig, ze przemiennik czestotliwosci jest kompatybilny z systemem uziemienia

Wszystkie przemienniki czestotliwosci mozna podtaczy¢ do uziemionej symetrycznie sieci TN-S (tréjnik z uziemieniem
centralnym). Z opcja +E200 lub +E202: W przypadku montazu przemiennika czestotliwos$ci w innej sieci moze by¢ konieczne
wykrecenie wkreta EMC (odfaczenie filtra EMC) i/lub wykrecenie wkreta VAR (odtaczenie obwodu warystora).

EMC AC ani VAR.

i VAR.

Obu- [ Uziemione symetrycznie | Sieci typu tréjkat zuziemie- [ Sieci IT (bez uziemienialub | Sieci TTD?

dowa | sieci TN-S (tréjnik z uzie- | niem wierzchotkowymii tréj- | z uziemieniem przez rezy-
mieniem centralnym) kat z uziemieniem centralnym | stancje o wysokiej wartosci)

R3 Nie wykrecac wkretéw Nie wykrecac¢ wkretéw EMC | Wykreci¢ wkrety EMC i VAR. | Wykreci¢ wkrety EMC
EMC ani VAR. ani VAR. i VAR.

R6 Nie wykrecac wkretéw Wykreci¢ wkret EMC. Nie Wykreci¢ wkrety EMC i VAR. | Wykreci¢ wkrety EMC
EMC ani VAR. wykrecac wkreta VAR. iVAR.

Zobacz uwage 2 ponizej.
R8 Nie wykrecaé wkretéw Wykreci¢ wkrety EMC DC Wykreci¢ wkrety EMC DC Wykreci¢ wkrety EMC

iVAR.

DCi VAR.

1) W sieci zasilajacej musi by¢ zainstalowane zabezpieczenie réznicowopradowe. W instalacjach NEC zabezpieczenia
réznicowo-pradowe jest wymagane tylko w przypadku pradu o natezeniu 1000 amperdéw lub wyzszym.

2) Firma ABB nie gwarantuje kategorii EMC ani dziatania czujnika pradu uptywowego wbudowanego w przemiennik czestotliwosci.

8. Zmierzy¢ rezystancje izolacje kabli zasilania i silnika

Zmierzy¢ rezystancje izolacje kabla wejSciowego przed podtaczeniem go do przemiennika czestotliwosci. Nalezy pamietaé o
stosowaniu sie do lokalnych przepiséw.

Rezystancje izolacji kabla silnika oraz izolacji silnika nalezy zmierzy¢, gdy
kabel jest odtaczony od przemiennika czestotliwosci. Zmierzyé rezystancje
izolacji miedzy poszczegdlnymi przewodami fazowymi i przewodem
uziomowym PE. Uzy¢ napiecia pomiarowego 1000 V DC. Rezystancja
izolacji silnika ABB musi przekracza¢ 100 MQ (wartos¢ odniesienia

w temperaturze 25 °C). Wymagania dotyczace rezystancji izolacji innych
silnikdw sa podane w instrukcjach dostarczonych przez producenta. Wilgo¢

U1-PE, V1-PE, W1-PE

1000 vV DC,
> 100 Mohm

wewnatrz silnika zmniejsza rezystancje izolacji. W przypadku podejrzenia,
ze w silniku moze by¢ wilgo¢, nalezy go osuszy¢ i powtdrzy¢ pomiar.



9. Podtaczanie kabli zasilania

Schemat potaczenia IEC z kablami ekranowanymi

| " 2. Nalezy uzy¢ osobnego kabla uziomowego
lub kabla z osobnym przewodem uziomo-
wym PE po stronie linii, jesli przewodnos$¢
czwartego przewodu lub ekranu nie spet-
nia wymagan przewodu uziomowego PE.

Nalezy uzy¢ osobnego kabla uziomowego
po stronie silnika, jesli przewodnos¢
ekranu nie jest wystarczajaca lub jesli

w kablu nie ma symetrycznego przewodu
uziomowego PE.

- o .
Uziemienie obwodowe ekranu jest wyma-
gane w przypadku kabla silnika i kabla
rezystora hamowania (jesli jest uzywany).
Jest ono takze zalecane w przypadku
kabla zasilania.

. Ztacze zewnetrznego rezystora
(PE) PE (PE) L1 B hamowania (jesli jest uzywany).
1. Dwa przewody uziomowe. Standard bezpieczefstwa 6. Zewnetrzny czoper hamowania (jesli jest
przemiennikéw IEC/EN 61800-5-1 wymaga dwdéch przewoddéw uzywany).
uziomowych PE, jesli powierzchnia przekroju przewodu PE jest 7. W razie potrzeby nalezy zamontowa¢
mniejsza niz 10 mm? Cu lub 16 mm? Al. Mozna na przyktad uzy¢ zewnetrzny filtr (du/dt, sktadowej zero-
ekranu kabla oprécz czwartego przewodu. wej lub filtr sinusoidalny). Filtry sa

dostepne w firmie ABB.
Schemat potaczenia NEC z symetrycznie ekranowanym kablem lub kanatem kablowym

Uwaga: W instalacjach NEC mozna stosowaé osobne, izolowane przewody w kanale kablowym, ekranowany kabel VFD w kanale
kablowym lub ekranowany kabel VFD bez kanatu. Symbol narysowany przy uzyciu linii przerywanej (3) na tym schemacie reprezen-
tuje ekran ekranowanego kabla VFD. Ten sam symbol narysowany przy uzyciu linii ciggtej (2) reprezentuje kanat kablowy.
T T TS TS TS T ToToTo T ToToToT T oT T T =030 Ekran ekranowanego kabla VED: Wykonad

I I uziemienie obwodowe w zacisku uziomowym
| ‘ L1 ‘ L2 ‘ L3 ‘ ‘UD0+ ‘T1/U ‘ TZN‘ T3/W‘ | przemiennika czestotliwosci, nastepnie skre-
PE ) ci¢ z przewodami uziomowymi i podfaczy¢ do
zacisku uziemienia przemiennika czestotli-

! wosci. Wykonac uziemienie obwodowe

4 ekranu po stronie silnika, a nastepnie skreci¢
i podtaczy¢ do zacisku uziemienia silnika.
Informacje o montazu kanatu kablowego
mozna znalez¢ w rozdziale 2.

ubDcC-

4. Symetrycznie zbudowane przewody uzio-
mowe wewnatrz ekranowanego kabla VFD:
Skrecic¢ razem, potaczyé z ekranem i podta-
czy¢ do zacisku uziemienia przemiennika
czestotliwosci i zacisku uziemienia silnika.
Informacje o montazu kanatu kablowego
mozna znalez¢é w rozdziale 1.

PE 5. Ztacze zewnetrznego rezystora hamowania
1. Izolowany przewéd uzimowy w kanale kablowym: Uziemi¢ do (jedli jest uzywany): Informacje o montazu
zacisku PE przemiennika czestotliwosci i do magistrali uziomowej kanatu kablowego: Patrz rozdziat 1i 2. Informa-
panelu dystrybucyjnego. Informacje o montazu kabla VFD mozna cje o montazu kabla VFD mozna znalezé w roz-
znalez¢ w rozdziale 4. dziale 3 i 4. Dodatkowo nalezy odcia¢ przewdd
2. Uziemienie kanatu kablowego: Potaczy¢ kanat kablowy ze skrzynka trzeciej fazy, poniewaz nie jest potrzebny w
kanatowa przemiennika czestotliwoéci i obudowa panelu dystrybucyj- przypadku podtgczania rezystora hamowania.
nego. Informacje o montazu kabla VFD mozna znalez¢ w rozdziale3. 6. Zewnetrzny czoper hamowania (jesli jest

uzywany).

Uwaga: Wszystkie otwory w obudowie przemiennika czestotliwosci 7. W razie potrzeby nalezy zamontowaé

nalezy zamkna¢ przy uzyciu urzadzer zgodnych ze standardami UL,

ktére maja taka sama warto$¢ znamionowa typu co przemiennik zewnetrzny filtr (du/dt, sktadowe]j zerowej
czestotliwosci. lub filtr sinusoidalny). Filtry sa dostepne
w firmie ABB.

Procedura podtaczania dla kabla VFD

Procedury podtaczania kanatéw mozna znalez¢ w rozdziale Procedura podtaczania
dla kanatu kablowego.

1. Przyklei¢ naklejke z ostrzezeniem o napieciu szczagtkowym w odpowiednim jezyku.
2. Obudowy R6 i R8: Zdja¢ ostone zaciskdw kabla zasilania.

3. Obudowa R6: Jesli potrzeba wiecej przestrzeni roboczej, odkrecié¢ wkret
i podniesé ptyte EMC. Po zamontowaniu silnika i kabli zasilania ponownie
zamontowac ptyte EMC.

Obudowa R8: Zdja¢ ptyty pokrywy EMC (3a).
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5. Przygotowac kable zasilania:

* Wyja¢ gumowe dtawiki podtaczanych kabli z ptyty przepustowej kabli. Wyjaé nieuzywane dfawiki i zamontowac je
ponownie stozkami w dét (5a).

Wycia¢ odpowiedni otwér w gumowym dtawiku. Nasunaé dtawik na kabel (5b), pozostate stozki zamontowaé w dét.
Przygotowac koricéwki kabli zasilania wejsciowego oraz silnika w sposdb przedstawiony na rysunku 5c.
Przeciggnac kable przez otwory przepustu kablowego i zamocowaé dtawiki w tych otworach.




Podtaczy¢ kable zasilania. Momenty dokrecenia zawiera rozdziat Charakterystyka zaciskow.
* Uziemié ekran kabla obwodowo (360 stopni), dokrecajac zacisk listwy uziemiajacej do odstonietej czesci kabla (6a).
* Podtaczyc¢ skrecony ekran ekranéw kabli do zaciskéw uziomowych (6b).

* Obudowa R8: W razie potrzeby zamontowac filtr sktadowej zerowej. Aby zapoznad sie z instrukcjami, patrz
Powigzane dokumenty.

T1/U, T2/V, T3/W @

T (Wire screw) T
M... N-m N-m
M10 30 9.8

* Podtaczy¢ przewody fazowe kabla silnika do zaciskéw T1/U, T2/V i T3/W. Podtaczy¢ przewody fazowe wejsciowego
kabla zasilania do zaciskéw L1, L2 L3 (6c).

Jesli s obecne kable DC, odcig¢ przewdd fazowy i zaizolowad jego koniec. Podtaczyé pozostate przewody do
zaciskéw UDC+ i UDC-.

* Dokreci¢ wkrety z momentem sity podanym na rysunku montazowym ponizej.
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L1, L2, L3, T1/U, T2/V, T3/W, UDC+, UDC-: 30 N-m
(22,0 Ibf-ft)

10.
11.

Obudowa R8: Zamontowad ptyty EMC w odwrotnej kolejnosci. Patrz kroki 3 i 4.
Obudowa R8: Zamontowad ptyty boczne, jesli zostaty zdjete w kroku 4.
Zamontowac ostone zaciskéw kabla zasilania.

Mechanicznie zamocowac kable na zewnatrz przemiennika czestotliwosci.

Uziemié ekran kabla silnika po stronie silnika. Aby zminimalizowac zaktécenia radiowe, uziemié ekran kabla silnika
obwodowo (360 stopni) przy przepuscie kablowym do skrzynki z zaciskami silnika.
=<




10. Podtaczanie kabli sterowania

Wykonaé podtaczenia zgodnie z zastosowaniem. Pary kabla sygnatowego powinny by¢ skrecone ze sobg mozliwie najblizej
zaciskéw przytaczeniowych, aby zapobiec sprzezeniu indukcyjnemu.

1.  Wyciaé otwdr w gumowym dfawiku i nasuna¢ go na kabel (pozostaty stozek powinien by¢ skierowany w dét).

2. Uziemi¢ obwodowo zewnetrzny ekran kabla pod zaciskiem uziemiajacym. Ostonieta cze$¢ kabla powinna znajdowad sie
jak najblizej zaciskéw jednostki sterujacej. W przypadku obudowy R3 uziemic¢ ekrany kabli dwuzytowych oraz przewdd
uziomowy, umieszczajace je pod $ruba zacisku uziemiajacego przy przepuscie kablowym. W przypadku obuddéw R6 i R8
uziemié ekrany kabli dwuzytowych oraz przewdd uziomowy, umieszczajac je pod $rubg zacisku uziomowego pod
modutem sterowania.

3. Przywigzad wszystkie kable do mocowarn kabli znajdujacych sie w zestawie.
DomysIne potaczenia we/wy

XPOW Wejscie zewnetrznego zasilania

Rozmiary przewo-

déw: g;\él 24V DC, 2A
0,5...2,5mm? — ——————
(24...12 AWG) o XAl  Napiecie odniesienia i wejscia analogowe

T +VREF |10V DC, R 1...10kQ

! -VREF |-10V DC, R 1-10kQ

AGND | Uziemienie

= 4 Al1+  |Wartos¢ zadana predkosci 0(2)...10 V,

. Al1- R, > 200 kQ

= Al2+ | Domyslinie nieuzywane. 0(4)...20 mA,
Al2- R, =100 Q

Al1:l Al1:U Zworka wyboru trybu pracy wejscia Al1 (pradowe/napieciowe)

il

Momenty dokre-
cania: 0,5 N mdla
kabli jedno- i wie-

lozytowych.

i

Al2:| Al2:U Zworka wyboru trybu pracy wejscia Al2 (pradowe/napigciowe)
XAO  Wyjécia analogowe

Oﬁ AO1__ [Predkosé silnika w obrotach na

minute 0...20mA, R < 500Q

ﬁlﬁ. AGND Prad silnika 0...20 mA, R <500 Q

tacze drive-to-drive

1 B

2 A tacze drive-to-drive

3 BGND

J3 J3 Przet. terminacji tgcza drive-to-drive

XRO1, XRO2, XRO3 Wyjscia przekaznikowe
Stan gotowosci
250 VAC/30V DC
2A

2A
Btad (-1)

250 VAC / 30 V DC
2A

D catkowita Bgd_KH:

obcigzalnos¢ tych
wyj$¢ wynosi 4,8 W
(200 mA / 24 V)
minus moc
pobierana przez
ztacza DIO1i DIO2.

-
I
Bieg
j 250 VAC/30V DC
I
L
I

XD24 Blokada cyfrowa
DIIL  |Zezwolenie na bieg
+24 VD [+24 V DC 200 mA"
DICOM |Masa wej$¢ cyfrowych
+24 VD [+24V DC 200 mA"
DIOGND | Masa wej$¢/wyj$¢ cyfrowych
J6 Przetgcznik wyboru masy
XDIO  Wejscia/wyjscia cyfrowe
DIO1  [Wyjscie: Stan gotowosci |
DIO2 [Wyjscie: Praca |
XDl  Wejscia cyfrowe
DI1 Stop (0)/Start (1)
DI2 Do przodu (0)/Do tytu (1)
DI3 Reset
Dl4 Wybér czaséw przyspieszenia i zwolnienia
DI5 Stata predkos$¢ 1 (1 = W)
DI6 DomysInie nieuzywane.
Bezpieczne wytgczanie momentu
OUT1 | Bezpieczne wytgczanie momentu (STO).
SGND | Oba obwody muszg by¢ zamkniete, aby
IN1 byto mozliwe uruchomienie przemien-
IN2 nika czestotliwosci.
= X12  Ztacze modutu funkcji bezpieczenstwa
X13  Zigcze panelu sterowania
X205 Ztgcze modutu pamieci




Przyktady montazu kabla sterowania

Uzy¢ nieuzywanej Sruby zacisku uziomowego, aby uziemic ekrany kabli dwuzytowych i przewdd uziomowy. Jesli zadne nie sg
dostepne, uziemic tak, jak na rysunku (przyktad dla obudowy R3 nie zostat przedstawiony ponizej). Drugi koniec ekranu
powinien pozosta¢ niepodtaczony lub uziemiony posrednio przez kondensator wysokoczestotliwosciowy o pojemnosci
kilku nanofaradéw, np. 3,3 nF /630 V.

R8

: :

0,5 N-m (4,4 Ibf-in)

1,5 N-m (13,3 Ibf-in) o
® ® ® ®
oo oo

11. Zamontowa¢ moduty opcjonalne, jesli sa czescia dostawy
Obudowa R3: Aby uzyskac dostep do gniazd SLOT1i SLOT2, pociagna¢ uchwyt panelu sterowania w gére.
12. Zamontowac pokrywe lub pokrywy

IP21 (UL typ 1) IP55 (UL typ 12) IP21 (UL typ 1) IP55 (UL typ 12)

R3

A
(17 Ibf-in)
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Procedura podtaczania dla kanatu kablowego
1. Podfaczy¢ kable zasilania. Firma ABB zaleca podtaczanie silnika przy uzyciu symetrycznie ekranowanych kabli VFD.

Usuna¢ pokrywy zgodnie z instrukcjami w sekcji Zdjac ostony. Przyklei¢ naklejke z ostrzezeniem o napieciu
szczatkowym.

Zdja¢ ostone zaciskéw kabla zasilania zgodnie z instrukcjami w sekcjiProcedura podtaczania dla kabla VFD
Obudowa R8: Zdja¢ ptyty EMC zgodnie z instrukcjami w Procedura podtaczania dla kabla VFD.

Wyjaé gumowe dtawiki z ptytki kanatu kablowego, aby podtaczy¢ kanat kablowy. Jesli zostang wyjete listwy kabli,
zamontowad ponownie zaslepki $rub, aby zapobiec wymianie wilgoci przez otwarte otwory.

Przymocowac kanat kablowy do ptytki kanatu kablowego przemiennika czestotliwosci oraz do silnika lub Zrédta zasilania.
Sprawdzi¢, czy kanat kablowy jest prawidtowo przymocowany na obu koricach. Sprawdzi¢ przewodnos$¢ kanatu
kablowego. Wsuna¢ ekranowany kabel VFD lub przewody dyskretne w kanat kablowy i zdja¢ ostony koricdwek kabli.

Jesli uzywany jest symetrycznie ekranowany kabel VFD, skreci¢ przewody uziomowe z ekranem kabla i podtaczy¢ je
do zaciskdw uziomowych. Uziemié ekran kabla na catym obwodzie przy uzyciu zacisku uziomowego. Jesli uzywane sa
przewody dyskretne, podtaczyc¢ izolowany przewdd uziomowy do zacisku uzimowego.

Podtaczyé przewody wejéciowy oraz silnika i dokreci¢ zaciski kabla. Momenty dokrecenia zawiera rozdziat
Charakterystyka zaciskéw.

Obudowa R8: Zamontowac ptyty EMC.

Zamontowac ostone zaciskéw kabla zasilania.

R6 R8

2. Podlqczame kabli sterowania

Zamocowac kanaty kablowe do ptytki kanatu kablowego przemiennika czestotliwosci. Sprawdzié, czy kanat kablowy
jest prawidtowo zamocowany na obu koricach i czy jego przewodnos¢ jest odpowiednia na catej dtugosci. Wsunaé
kable sterowania do kanatu kablowego.

Przycigé przewody do odpowiedniej dtugosci (pamietajac o wiekszej dtugosci przewoddw uziomowych) i zdjaé
ostony koricéwek kabli.

Uziemi¢ obwodowo zewnetrzne ekrany wszystkich kabli sterowania przy uzyciu zacisku uziomowego.

W przypadku obudowy R3 uziemi¢ ekrany kabli dwuzytowych oraz przewdéd uziomowy, umieszczajace je pod $ruba
zacisku uziemiajacego przy przepuscie kablowym. W przypadku obuddw R6 i R8 uziemic¢ ekrany kabli dwuzytowych
oraz przewdd uziomowy przy uzyciu zacisku uziomowego pod modutem sterowania. Uzy¢ nieuzywanej $ruby zacisku
uziomowego. Jesli zadne nie sg dostepne, uziemic tak, jak na rysunku (przyktad dla obudowy R3 nie zostat
przedstawiony ponizej). Drugi koniec ekranu powinien pozostac¢ niepodtaczony lub uziemiony posrednio przez
kondensator wysokoczestotliwosciowy o pojemnosci kilku nanofaradéw, np. 3,3 nF / 630 V.

Podtaczyé przewody do odpowiednich zaciskéw karty sterowania.

Podtaczy¢é moduty opcjonalne, jesli sg czescig dostawy. Obudowa R3: Aby uzyskaé dostep do gniazd SLOT1i SLOT2,
pociagnaé uchwyt panelu sterowania w gére.

Zamontowac ostone przequ zgodnie z instrukcjami w rozdziale Zamontowac pokryWQ Iub pokrywy

R6

0,5 N-m (4,4 Ibf-in)

1,5 N-m (13,3 Ibf-in) 1,5N'm (13,3 Ibf-in) || | P9 EgPECE
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13. Uruchamianie przemiennika czestotliwosci

OSTRZEZENIE! Nalezy przestrzegac tych instrukcji. Nieprzestrzeganie instrukcji moze skutkowaé obrazeniami,
$miercig lub uszkodzeniem urzadzenia. Wszelkie elektryczne prace instalacyjne i konserwacyjne powinny by¢
wykonywane tylko przez wykwalifikowanych elektrykéw.

Wykonaé procedure uruchamiania za pomoca panelu sterowania. Dwa polecenia znajdujace sie w dolnej czesci wyswietlacza
odpowiadaja funkcjom przyciskéw i znajdujacych sie pod wyswietlaczem. Polecenia przypisane do przyciskéw
sg rézne w zaleznosci od kontekstu. Przyciski strzatek E) G] @ i @ umozliwiaja przesuwanie kursora lub zmiane warto-
$ci w zaleznosci od aktywnego widoku. Klawisz powoduje wyswietlenie strony pomocy uzaleznionej od kontekstu.

1. 2. 3.

Wiaczy¢ przemiennik czestotliwosci. Asystent pierwszego uruchamiania Wybra¢ opcje Basic setup (Konfigura-
Przygotowac dane z tabliczki wspiera uzytkownika podczas cja podstawowa) i nacisna¢
znamionowej silnika. pierwszego uruchomienia. (Wybierz).

Wybrac opcje Menu i nacisna¢ przycisk
(Menu), aby otworzy¢ menu
gtéwne.

Wybrac opcje Assistants (Asystenty)
inacisnaé (Wybierz).

Idalne “2% ACSBBD 07 obr./min | Zdalne 4 ACSEE0 0.0 br./min
Menu Asystenci

@ Parametry S

@ Whydajnoé¢ energetyczna »
| & N

Wyjd: 12-39 Wybierz | Wstecz 12:40 Wybierz
4. 5. 6.
Wybrac jezyk i nacisnaé przycisk Wybra¢ lokalizacje, ktéra ma zostac Wybraé nastepujace opcje. Po
(Dalej). uzyta, i nacisnaé przycisk (Dalej). | wybraniu kazdej z nich nacisngé¢
Uwaga: Po wybraniu jezyka (Dalej).

wzbudzenie panelu sterowania
zajmuje kilka minut.

Zdalne ¥ ACSE80 0.0 obr./min| Zdalne ¥ ACSHEBD 0.0 obr./min| Zdalne ¥ ACSBB0 0.0 obr./min

Jezyk 1| Lokalizacja 1| Jednostki | S—
Imiana jezyka wymaga nieco czasu, Jednostki domyélne Imier wyswietlang jednostke, jesli to
Svenska Wi arod (=] konieczne.
Pycckui standard USA [impernialne)
Polski | Waluta taryfy ELIR »
Cesky
Wyjdz 1240 Dalej| Wstecz 12:40 Dalej| Wstecz 12:40 Dalej
7. 8. 9.

Idalne 2 ACSEB0 0.0 obr./min| Zdalne 2 ACSEB0 0.0 obr./min | Zdalne ¥ ACSA80 0.0 ohr./min
Data i godzina B Mapigcie zasilania B | Dane silnika [ E—]
Wiprowad? biezaca datg | godzin

Ustaw napigcie zasilania. Odozyta) wartosc z tabliczki

ania EENIESERES | znamionowe] silnika | wprowad? je w
Godzina 124016 » T MIEJSCL.
Format daty dzieri.miesigc.rok » il i - !
Farmat godziny 24-godzinny » waplleme nam. 3"”'_||<a_l 00Yw
Wstecz 12:40 Dalej| Wstecz 12:40 Dalej | Wstecz 12:40 Dalej
10. 11. 12.

Zdalne F¥ACSAE0 0.0 abr/min| Zdalne & ACS230 0.0 ohr./min | Zdalne ¥ ACSEB0 0.0 ohr./min

Zaawans. ust. silnika B Limi mw—— | Nazwa przemiennika [ m—
Wprowadzenie tych ustawier moze Min. predk RERIELISSTNER | Ta nazwa jest wyswietlana na gorze
zwigkszyt dokladnosc. Maks. predkaosé  1500.00 obr./min e | wySwistlacza panelu, utatuiajgc

Inamin Ini [N Waks. prad » | rOZpOZRAENIE starowansgo
przemiennika.

Mament znamionawy sil.. 1.000 Moo | Min. moment 1 3 __
Tryb sterowania silnikiem OTCw | Maks moment ] . przemiennika

Wstecz 12:40 Dalej| Wstecz 12:40 Dalej | Wstecz 12:40 Dalej
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Tak, sprawd? teraz

Aby sprawdzic kierunek, obraé silnik.

13. 14.
Idalne Y ACSEA0 0.0 obr./min| Zdalne ¥ ACSBE0 0.0 obr./min | Zdalne ¥ ACSEA0 0.0 obr./min
Test kierunku | /robi¢ kopig zapasowq? WSS | Konfiguracja zakoriczona

Kopiuje catosé ustawieri do kopii
ZapaSDWEJ zapisane] w panelu. Aby |3
przywracic, wyhierz Menu > Kopie

Przemiennik jest gotowy do pracy.

zapasowe.
Wulnnai lonia U
Wstecz 12:40 Dalej| Wstecz 12:40 Dalej | Wstecz 12:40 Gotowe

Ochrona silnika przed przecigzeniem

Fabryczne zabezpieczenie silnika przed przec1qzemem nie jest domysinie w+qczone Zabezpieczenie przed termicznym
przecigzeniem silnika moze korzystac z czujnikéw temperatury silnika, oszacowar dokonywanych przy uzyciu modelu silnika
zdefiniowanego przez parametry lub pomiaréw pradu w silniku i krzywych charakterystycznych dla silnika danej klasy. Aby
wiaczy¢ zabezpieczenie przy uzyciu parametréw modelu silnika lub czujnikéw pomiarowych, nalezy ustawié¢ parametr 35.11
i kolejne parametry az do 35.55. Aby wtaczy¢ krzywe klasy silnika, nalezy ustawié parametr 35.56.

Klasa przecigzeniowa silnika jest ustawiana domysinie na wartos¢ 20 i mozna ja wybra¢ w parametrze 35.57.

Uzyj klawisza informacji () na panelu sterowania przemiennika czestotliwosci, aby uzyska¢ wiecej informacji o ustawianiu
parametréw z grupy 35. Parametry przeciazeniowe przemiennika czestotliwosci nalezy ustawi¢ we wtasciwy sposéb.
W przeciwnym razie moze doj$¢ do uszkodzenia silnika.

Komunikacja po magistrali

Aby skonfigurowaé komunikacje po wbudowanej magistrali za pomoca protokotu Modbus RTU, nalezy ustawic¢ co najmniej

nastepujace parametry:

predkosci 1

Parametr Ustawienie Opis

20.01 Komendy Zew1 Wbudowana Wybiera magistrale komunikacyjng bedaca zrédtem polecen startu
magistrala i stopu, gdy jako aktywna lokalizacja sterowania zostanie wybrana
komunikacyjna lokalizacja ZEW1.

22.11 Zrédto wart. zad. W. zad. EFB 1 Wybiera wartos$¢ zadang odebrang przez wbudowany interfejs

komunikacyjny jako wartos¢ zadang predkosci 1.

26.11 Zrodto wart. zad.

EFB — wartos¢

Wybiera wartos$¢ zadang odebrang przez wbudowany interfejs

momentu 1 zadanal komunikacyjny jako wartos$¢ zadang momentu 1.

28.11 Zrodto wart. zad. W. zad. EFB 1 Wybiera wartos¢ zadang odebrang przez wbudowany interfejs
czestotliwosci 1 komunikacyjny jako warto$¢ zadang czestotliwosci 1.

58.01 Wtaczenie protokotu Modbus RTU Inicjuje komunikacje przez wbudowana magistrale komunikacyjna.

58.03 Adres wezta

1 (domyslnie)

Adres wezta. Nie moze byé dwdch weztéw online o takim samym
adresie.

58.04 Szybkos¢ transmisji 19,2 kb/s Definiuje szybko$¢ komunikacji tacza. Nalezy uzy¢ tego samego
(domyslnie) ustawienia co w stacji nadrzednej.

58.05 Parzystos¢ 8 EVEN 1 Wybiera ustawienie parzystosci i bitu stopu. Nalezy uzyé tego samego
(domyslnie) ustawienia co w stacji nadrzednej.

58.06 Sterowanie Odswiez Sprawdza poprawno$¢ zmienionych ustawien konfiguracji EFB. Uzy¢

komunikacja ustawienia po zmodyfikowaniu dowolnych parametréw w grupie 58.

Inne parametry zwigzane z konfiguracja magistrali komunikacyjnej:

58.14 Reakcja na utrate
komunik.

58.17 Opdznienie transmisji

58.28 EFB: typ wartosci akt. 1 |[58.34 Kolejnos$¢ stéw

58.15 Tryb utraty komunikacji

58.25 Profil sterowania

58.31 EFB: zrédto transp. w.
akt. 1

58.101 Dane /O 1

58.16 Czas utraty komunikacji

58.26 EFB: typ wartosci zad. 1

58.33 Tryb adresowania 58.124 Dane |/0 24

Ostrzezenia i btedy

Ostrze- | Btad |Kod pomocniczy Opis
Zenie
A2A1 2281 |[Kalibracja pradu Ostrzezenie: Kalibracja pradu zostanie przeprowadzona podczas
nastepnego uruchomienia.
Btad: Btad pomiaru fazy pradu wyjsciowego.
- 2310 |Przetezenie Prad wyjéciowy przekracza wewnetrzny limit. Przyczyng moze takze by¢
problem z uziemieniem lub utrata fazy.
A2B3 2330 (Zwarcie doziemne Zwykle zwarcie doziemne w silniku lub kablu silnika jest powodowane przez
asymetrie obcigzenia.
A2B4 2340 |[Zwarcie W silniku lub jego kablu wystepuje zwarcie.
- 3130 |Utrata fazy wejsciowej |Z powodu braku fazy linii zasilajacej wystepuje oscylacja napiecia
posredniego obwodu DC.
- 3181 |Btad okablowania/ Nieprawidtowe podtaczenie kabla zasilajacego i kabla silnika.
uziemienia
A3A1 3210 |[Przepiecie obwodu DC |Napiecie posredniego obwodu DC jest zbyt wysokie.
A3A2 3220 [Niedostateczne napiecie [Napiecie posredniego obwodu DC jest zbyt niskie.
tacza DC
- 3381 |Utrata fazy wyjsciowej |Do silnika nie sg podtaczone wszystkie trzy fazy.
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Ostrze- | Btad |Kod pomocniczy Opis
zenie
- 5090 |Btad urz.bezp.wyt.mom. |Diagnostyka urzadzenia bezpiecznego wytaczania momentu wykryta btad
urzadzenia. Nalezy skontaktowac sie z firma ABB.
A5A0 5091 |(Bezpieczne wyfaczanie |[Funkcja Bezpieczne wytaczanie momentu (STO) jest aktywna.
momentu
ATCE 6681 |Utrata komunikacji EFB [Przerwa w komunikacji przez wbudowana magistrale komunikacyjna.
A7C1 7510 |Komunikacja przez Utrata komunikacji miedzy przemiennikiem czestotliwosci (lub sterownikiem
adapt. kom. A PLC) i adapterem magistrali komunikacyjnej.
AF80 7580 |Utrata komunikacji Utracono potaczenie DDCS miedzy konwerterami.
INU-LSU
- 7583 [Btad modutu po stronie [Modut zasilajacy (lub inny przemiennik) podtaczony do jednostki inwertera
linii wygenerowat btad.
ATAB - Btad konf. modutu Typy i lokalizacje modutéw rozszerzeri we/wy okreslone przez parametry sa
rozszerz. we/wy niezgodne z wykryta konfiguracja.
AFF6 - Bieg identyfikacyjny Bieg identyfikacyjny silnika zostanie przeprowadzony przy nastepnym
uruchomieniu.
- FA81 |Utrata bezpiecznego Obwdd 1 funkcji Bezpiecznego wytgczenia momentu jest uszkodzony.
wytgczania momentu 1
- FA82 |Utrata bezpiecznego Obwdd 2 funkcji Bezpiecznego wytaczenia momentu jest uszkodzony.
wytaczania momentu 2

Informacje o innych ostrzezeniach i btedach zawiera podrecznik oprogramowania.

Wartosci znamionowe, bezpieczniki i typowe kable zasilania

1) Typowa moc silnika bez przecigzenia (praca normalna). Znamionowa moc w kW dotyczy wiekszosci 4-biegunowych
silnikdw IEC. Wartosci znamionowe podane w koniach mechanicznych maja zastosowanie do wiekszosci silnikéw
czterobiegunowych NEMA.

2) W przypadku instalacji IEC firma ABB zaleca bezpieczniki aR. W obudowach R3 mozna uzywaé bezpiecznikéw gG, o ile
dziatajg wystarczajaco szybko (maks. 0,1 s). Czas dziatania zalezy od impedancji sieci zasilajacej oraz pola przekroju
poprzecznego i diugosci kabla zasilania. Nalezy przestrzegad lokalnych przepiséw. Wskazéwki dotyczace wybierania
bezpiecznikow aR i gG oraz bezpiecznikéw alternatywnych mozna znalez¢é w podreczniku uzytkownika.

3) Aby zachowad zgodnos$¢ ze standardem IEC/EN/UL 61800-5-1 i CSA C22.2 nr 274 nalezy zastosowac zalecane bezpieczniki
do ochrony obwodu odgatezionego. Zapoznaj sie z uwaga 6 dotyczacg ochrony wytacznika.

4) IEC 61439-1: Przemiennik czestotliwosci jest przystosowany do zastosowania w obwodzie, ktéry moze dostarczaé prad o
natezeniu nie wiekszym niz 65 kA, jesli obwdd jest zabezpieczony za pomoca bezpiecznikdéw przedstawwnych w tej tabeli.

5) UL 61800-5-1, CSA C22.2 nr 274: Przemiennik czestotliwosci jest przystosowany do zastosowania w obwodzie, ktéry moze
dostarczad nie wiecej niz 100 kA symetrycznej wartosci skutecznej przy maksymalnym napieciu 480 V, jezeli obwdd jest
zabezpieczony za pomoca bezpiecznikéw zalecanych przez firme ABB.

6) Informacje o alternatywnych bezpiecznikach UL i wytgcznikach mozna znalez¢é w sekcji Powigzane dokumenty
7) Bezpieczniki klasy J, CC i CF takze sa dozwolone przy tych samych poziomach znamionowego pradu i napiecia.
8) Te straty to typowe straty mocy, ktére nie sg obliczane zgodnie z norma projektowania ekologicznego IEC 61800-9-2.

9) Instalacje IEC: Rozmiary kabli uwzgledniaja nastepujace zatozenia: maksymalnie 9 kabli utozonych na drabince kablowej
obok siebie, trzy korytka typu drabinowego utozone jedno na drugim, temperatura otoczenia 30 °C, izolacja PV,
temperatura powierzchni 70 °C (EN 60204-1 i IEC 60364-5-52/2001). W przypadku innych warunkéw nalezy ustali¢ rozmiary
kabli zgodnie z lokalnymi przepisami dotyczacymi bezpieczerstwa, uwzgledniajac odpowiednie napiecie wejSciowe oraz
prad obcigzeniowy przemiennika czestotliwosci.

10) Instalacje NEC: Wymiarowanie kabli oparto o dane zawarte w tabeli NEC 310-16 dla przewoddéw miedzianych, izolacja
przewodu 75 °C (167 °F) przy temperaturze otoczenia 40 °C (104 °F). Nie wiecej niz trzy przewody pradowe w torowisku lub
kabel albo uziemienie (zakopane bezposrednio). W przypadku innych warunkdéw nalezy ustali¢ rozmiary kabli zgodnie

z lokalnymi przepisami dotyczacymi bezpieczenstwa, uwzgledniajac odpowiednie napiecie wejsciowe oraz prad
obcigzeniowy przemiennika czestotliwosci.

Wartosci znamionowe Bezpieczniki® Typowy k.a bel
zasilania
Roz- IEC UL (NEC) Moc N .. | Bez Strata
ACS880-| miar | Prad | Prad | Prad | Prad |silnika? | BeZPiegznik |Bezpiecznik| piecz- L mocy ®
31-... obu- | wej- | wyj- | wej- | wyj- 96 ar nik UL Miedz
dowy |Sciowy |$ciowy |Sciowy | Sciowy (DIN 43620) | (DIN 43620) -ll-(sliaes))ll)

g 2 lli III-\d I:\;;I ’K’II-\: Typ ABB TypBussmann |mm??|AwG1®| w
Uy = tréjfazowe 400 V
09A4-3 R3 8 10,0 - - 40| - |OFAFOOOH16 | 170M1561 - 3x1,5 - 226
12A6-3 R3 10 12,9 - - 55| - |OFAFOOOH16 | 170M1561 - 3x1,5 - 329
017A-3 R3 14 17,0 - - 75| - |OFAFOOOH25| 170M1563 - 3%x6 - 395
025A-3 R3 20 25 - - 11 - | OFAFOOOH32 | 170M1563 - 3%6 - 579
032A-3 R6 27 32 - - 15 - - 170M1565 - 3x10 - 625
038A-3 R6 33 38 - - 18,5| - - 170M1565 - 3x10 - 751
045A-3 R6 40 45 - - 22 - - 170M1566 - 3x16 - 912
061A-3 R6 51 61 - - 30 | - - 170M1567 - 3x25 - 1088
072A-3 R6 63 72 - - 37 - - 170M1568 - 3x35 - 1502
087A-3 R6 76 87 - - 45 | - - 170M1569 - 3x35 - 1904
105A-3 R8 88 105 - - 55 - - 170M3817 - 3x50 - 1877
145A-3 R8 120 145 - - 75 - - 170M3817 - 3x95 - 2963
169A-3 R8 144 169 - - 90 | - - 170M5809 - 3x120 - 3168
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Wartosci znamionowe Bezpieczniki3 Typowy kabel
zasilania
Roz- IEC UL (NEC) Moc . o | Ber Strata
ACS880- | miar | Prad | Prad | Prad | Prad |silnikaD | BeZPiegznik |Bezpiecznik | piecz- L mocy &
31-... obu- | wej- | wyj- | wej- | wyj- aG aR nik UL Miedz
dowy |Sciowy |Sciowy |$ciowy |$ciowy (DIN 43620) | (DIN 43620) #;)aes)%

2 ‘I: 2 III-\d :\'1\1! ’K’Ii: Typ ABB TypBussmann |mm2 ?|AWG1? | w
206A-3 R8 176 206 - - 110 | - - 170M5810 | - 3x150 - 3990
U, = tréjfazowe 480 V (NEC), 500 V (IEC)
07A6-5 R3 7 7,6 7 7,6 4 5 | OFAFOOOH16 | 170M1561 | J1S-15 | 3x1,5 14 219
11A0-5 R3 9 11,0 9 110 |5,5]|75 |OFAFOOOH16 | 170M1561 | J3S-20 | 3x1,5 14 278
014A-5 R3 12 14 12 14 7,5 | 10 | OFAFOOOH25 | 170M1563 | J1S-25 | 3x6 10 321
021A-5 R3 17 21 17 21 11 | 15 |OFAFOOOH32 | 170M1563 | J3S-35 | 3x6 10 473
027A-5 R6 24 27 24 27 15 | 20 - 170M1565 | J1S-40 | 3x10 8 625
034A-5 R6 29 34 29 34 18,5| 25 - 170M1565 | J3S-50 | 3x10 8 711
040A-5 R6 34 40 34 40 22 | 30 - 170M1566 | J3S-60 | 3x16 6 807
052A-5 R6 44 52 44 52 30 | 40 - 170M1567 | 1J1S-80 | 3x25 4 960
065A-5 R6 54 65 54 65 37 | 50 - 170M1568 | J3S-90 | 3x35 2 1223
077A-5 R6 66 77 66 7 45 | 60 - 170M1569 |[J3S-110 | 3x35 2 1560
101A-5 R8 71 101 74 96 55 | 75 - 170M3816 (13S-150| 3x50 1 1995
124A-5 R8 96 124 100 124 75 (100 - 170M3817 [13S-200( 3x95 2/0 2800
156A-5 R8 115 156 120 156 90 |125 - 170M5808 (13S-225 | 3x120 3/0 3168
180A-5 R8 141 180 147 180 |110 (150 - 170M5810 [313S-300( 3x150 [250MCM| 3872
Charakterystyka zaciskow

Wejscia kabli Zaciski L1,L2,L3,T1/U, T2/V, T3/W, UDC+ i UDC-
Rozmiar Maks. $rednica kabla® Rozmiar przewodu Moment dokrecenia
obudowy szt. mm cale mm? AWG/kemil N-m funt-sita
na stope

R3 3 23 0,91 0,5...16,0 20...6 17 12
R6 3 45 1,77 6,0...70,0 6...1/0 15 11,0
R8 3 50 1,97 25...150 4...300 MCM 30 22,5

Momenty dokrecania zaciskéw uziomowych podano w sekcji Podtaczanie kabli zasilania.

* Maksymalna dopuszczalna $rednica kabla.

Uwagi:

*  Prad przy maksymalnym obcigzeniu moze przekracza¢ dopuszczalny prad przewoddw o podanym minimalnym
rozmiarze. Nalezy upewnic sie, ze instalacja jest zgodna z lokalnymi przepisami.

* W przypadku instalacji IEC korzystajacych z kabli mm

2

zaciski nie pasuja do przewoddw o jeden rozmiar wiekszych niz

niz warto$¢ zalecana. W przypadku instalacji NEC korzystajacych z kabla AWG dotyczy to tylko obudowy R8
przemiennika 180A.

*  Maksymalna liczba przewoddw, ktére mozna podtaczy¢ do jednego zacisku, to 1.

Wymiary, waga i wymogi dotyczace wolnego miejsca

Rozmiar Waga Waga Wysokos$¢ | Wysokosé | Szerokos¢ | Szerokosé | Giebokos¢ | Gtebokosé
obudowy kg funty mm cale mm cale mm cale
1P21 (UL typ 1)

R3 21,3 47 495 19,49 205 8,07 356 14,02
R6 61 135 771 30,35 252 9,92 382 15,03
R8 1189 260 965 38,01 300 11,81 430 16,94
IP55 (UL typ 12), opcja +B056

R3 23,3 51 495 19,49 205 8,07 360 14,17
R6 63 139 771 30,35 252 9,92 445 17,54
R8 1242 273 965 38,01 300 11,81 496 19,53
IP20 (typ otwarty UL), opcja +P940

R3 18,3 40,34 490 19 203 7,99 349 13,74
R6 59 131 771 30,35 252 9,92 358 14
R8 100-1153 2544 965 38,01 300 11,81 430 16,94

1) dla typéw -105A-3, 145A-3, -101A-5, -124A-5: 103 kg
2) dla typéw -105A-3, 145A-3, -101A-5, -124A-5: 109 kg
3) dla typdw -105A-3, 145A-3, -101A-5, -124A-5: 100 kg
4) dla typSw -105A-3, 145A-3, -101A-5, -124A-5: 220 |b

W gdrnej czesci przemiennika czestotliwosci wymagane jest 200 mm (7,9 cala) wolnego miejsca.
W dolnej czesci przemiennika czestotliwosci wymagane jest 300 mm (11,8 cala) wolnego miejsca (w przypadku pomiaru od
podstawy przemiennika czestotliwosci bez skrzynki kablowej).
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Warunki otoczenia

Wysokos¢ miejsca instalacji 0...4000 m (O ... 13123 ft) powyzej poziomu morza. Prad wyjsciowy nalezy obnizyé
w przypadku wysokosci wiekszej niz 1000 m. Za kazde 100 m powyzej 1000 m prad
wyjéciowy nalezy obnizy¢ o 1%.

Temperatura powietrza Eksploatacja: -15 ... +55 °C (5 ... 131 °F). Oszronienie nie jest dozwolone. Prad wyjsciowy
w otoczeniu nalezy obnizy¢ o 1% za kazdy 1 °C (1,8 °F) powyzej 40 °C (104 °F), z wyjatkiem

przemiennikéw IP55 (UL typ 12) typu 206A-3, patrz podrecznik uzytkownika.
Magazynowanie w opakowaniu: Od -40 do +70 °C (-40 do +158 °F).

Bezpieczne wytgczanie momentu (STO)

Przemiennik czestotliwosci ma funkcje Bezpieczne wytaczanie momentu (STO) zgodnie ze standardem IEC/EN 61800-5-2.
Ta funkcja moze by¢ uzyta na przyktad jako ostatnie urzadzenie uruchamiajgce obwody zabezpieczajace (jak obwéd
zatrzymania awaryjnego), ktére zatrzymuja przemiennik czestotliwosci w przypadku niebezpieczeristwa.

Po aktywowaniu funkcja STO wytgcza napigcie sterowania potprzewodnikami mocy w obszarze wyjsciowym przemiennika
czestotliwosci. Przemiennik czestotliwosci nie wygeneruje wtedy momentu wymaganego do obrdcenia silnika. Program
sterujacy generuje wskazanie zdefiniowane w parametrze 31.22. Jesli w chwili wigczenia funkcji bezpiecznego wyfaczania
momentu silnik dziata, zwalnia wybiegiem do zatrzymania. Zamknigcie przetacznika aktywacyjnego powoduje
zdezaktywowanie funkcp STO. Przed ponownym uruchomieniem nalezy zresetowac wszystkie wygenerowane btedy.

Funkcja STO ma architekture redundantna, to znaczy, ze oba kanaty musza by¢ uzywane w implementacji funkcji
bezpieczenstwa. Dane dotyczace bezpieczenstwa podane w niniejszym dokumencie sg obliczane dla redundantnej
konfiguracji i nie sa poprawne, jesli nie sg uzywane oba kanaty.

OSTRZEZENIE! Funkcja STO nie powoduje odtaczenia napiecia od gtéwnego i dodatkowego obwodu przemiennika
A czestotliwosci.

Uwagi:
¢ Jesli zatrzymanie wybiegiem jest niedopuszczalne, przed aktywowaniem funkcji STO nalezy zatrzymac przemiennik
czestotliwosci i napedzane urzadzenie za pomoca odpowiedniego trybu zatrzymywania.
* Funkcja STO przestania wszystkie inne funkcje przemiennika czestotliwosci.

Okablowanie

Styki zabezpieczenia musza sie otwiera¢ i zamykaé w odstepie 200 ms od siebie.

Do potaczenia zalecane jest uzycie podwdjnie ekranowanych skretek dwuzytowych. Maksymalna dtugos¢ kabla miedzy
przetacznikiem i jednostka sterujgca przemiennikiem czestotliwosci to 300 m. Ekran kabla nalezy uziemié wytacznie
w jednostce sterujacej.

Sprawdzanie

Aby zapewnic¢ bezpieczne dziatanie funkcji bezpieczenstwa, nalezy przeprowadzi¢ test sprawdzajacy. Test musi zostac
wykonany przez kompetentng osobe dysponujacg odpowiednim doswiadczeniem i wiedzg w zakresie sposobu dziatania
funkcji bezpleczenstwa Test i raport musi zosta¢ udokumentowany i podpisany przez te osobe. Instrukcje sprawdzania
funkcji STO mozna znalez¢ w podreczniku uzytkownika przemiennika czestotliwosci.

Dane techniczne

¢ Minimalne napiecie na wejsciach IN11IN2, ktére ma by¢ interpretowane jako wartos$é ,1”: 17 V DC

® Czas reakcji STO (najkrotsza wykrywalna przerwa): 1 ms

* Czas odpowiedzi STO: Obudowy R3 i R6: Obudowa R8 — 2 ms (typowo), 10 ms (maksymalnie): 2 ms (typowo), 15 ms
(maksymalnie)

* Czas wykrycia btedu: Kanaty w réznych stanach przez czas dtuzszy niz 200 ms

* Czas reakcji na btad: Czas wykrycia btedu + 10 ms

* Opodznienie wskazania btedu STO (parametr 31.22): < 500 ms

* Opdznienie wskazania ostrzezenia STO (parametr 31.22): < 1000 ms

* Poziom nienaruszalnos$ci bezpieczeristwa (EN 62061): SIL 3

* Poziom wydajnosci (EN ISO 13849-1): PL e

Funkcja STO przemiennika czestotliwosci jest komponentem bezpieczeristwa typu A wedtug definicji normy IEC 61508-2.

Petne dane dotyczace bezpieczerstwa, doktadne wskazniki bteddw i tryby btedéw funkcji STO znajduja sie w podreczniku
uzytkownika przemiennika czestotliwosci.
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Oznaczenia

Odpowiednie oznaczenia sa widoczne na tabliczce znamionowej przemiennika czestotliwosci.

cecus@[ﬂ[ 20 )E( ”’ SB;EE

S c
CE UL RCM EAC EIP WEEE TOV Nord CSA UKCA KC

Powiazane dokumenty

Dokument Kod (jezyk angielski) Kod (polski)
ACS880-31 hardware manual 3AXD50000045933 3AXD50000315697
ACS880 primary control program firmware manual 3AXD50000085967 3AUA0000132498
ACS-AP-I, -S, -W and ACH-AP-H, -W Assistant control panels user's manual 3AUA0000085685

Drive composer PC tool user's manual 3AUA0000094606

Converter module capacitor reforming instructions 3BFE64059629

Common mode filter kit for ACS880-01 frame R7, and for ACS880-11, ACS880-31, 3AXD50000015179
ACH580-31 and ACQ580-31 frame R8 installation instructions

Alternate Fuses, MMPs and Circuit Breakers for ABB Drives 3AXD50000645015

Deklaracje zgodnosci

EU Declaration of Conformity - . N
Machinery Directive 2006/42/EC Declaration of Conformity
Supply of Machinery (Safety) Regulations 2008

e
Manufacturer BBy we
e Hiomotie 13, 00380 Helsinki, Fnland. Manufacurer: o
Phone a0z Hiomotie 13, 00380 elsinki Fnland
dectre ponsibiity thatthe following products Phone: 1358102211
Frequency cony
Acsss0.01/- Frequency converters
ACss00.04 aur MR/ 14734
Acssso.o1/-11/31
withregard to the safey functior ACS880.08/-04F/-M08/-14/-34
sttt with regard to the safety functions.
-Safe Torque Off
(with FS0-12 option module, +Q973, encodarless)
(with FSO-12 option module, +Q973, encoderless)
. L536) .
~Safe stop 1 (SSI-t, with FSPS-21 PROFlsafa module, +Q986) o
. s
- Safe stop 1 (SS1-+, with FSPS-21 PROFlsafe module, +Q986)
Gsed or
the Supply of ) when the fsted
The following harmonized standards have been appled: safety functions are used for safety component functionaliy.
£N 61600522007
Functional The following designated standards have been applied
Enlec 20612021 EN 61800-522007 -part
Functional
EN150 1384512015 1 General ENIEC 620612021
requirements.
En1s0 13849-22012 EN1SO 13849-12015 Part 1: General
Validation requirements
Enc0204-12018 Safety of machinery - Electrical equipment of machines - Part : General EN1S0 13849.22012 Pare2:
equirements Validation
The following other standards have been appled: EN 6020412018 sa chinery - Eectrical equipment of machines - Part : General
rea
1EC 615082010, parts 12 aectronic / The following other standards have been applied:
EN 615082010, parts 12 /slectronic.

1EC 61800522016

related systems

EN 61800522017

Functona
< Sncle decaration of conformity JAXDIO001326405
S 4 Decrationof conforms SHDIO00OASTERL
oury Pk, Cheshive, wasaor
-
August 31,2022 /
naon behalf of. & . \/_)/24 (rake
C 2 Oale ! . haon . ad
e o s
oot Uni Maager or
ooy
raeior
g 011

Link and code to access ACS880 China RoHS Il DoC Declaration of Conformity (3AXD10001497397 [j. angielski/chiriskil):

Link to ACS880 China RoHS Il DoC Declaration of Conformity



http://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50000045933&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AUA0000085967&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=Launch
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AUA0000085685&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AUA0000094606&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3BFE64059629&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50000015179&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50000645015&LanguageCode=en&DocumentPartId=&Action=Launch
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=9AKK108466A7021&LanguageCode=en&DocumentPartId=&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD10001497397&LanguageCode=en&DocumentPartId=&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50000315697&LanguageCode=pl&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AUA0000132498&LanguageCode=pl&DocumentPartId=1&Action=Launch
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