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Sicherheitsvorschriften

Inhalt dieses Kapitels A

Das Kapitel enthalt die Warnsymbole, die in diesem Handbuch
und den Sicherheitsvorschriften verwendet werden, die bei der
Installation oder dem Anschluss eines Optionsmodule zu
beachten sind. Die Nichtbeachtung der Sicherheitsvorschriften
kann zu Verletzungen und tédlichen Unfallen filhren oder Schaden
an den Geraten verursachen.

Bedeutung von Warnungen und Hinweisen

Warnungen weisen auf Bedingungen hin, die zu schweren oder
tédlichen Verletzungen und/oder zu Schaden an den Geraten
fliihren kénnen. Sie beschreiben auch Méglichkeiten zur
Vermeidung der Gefahr. Hinweise beziehen sich auf einen
bestimmten Zustand bzw. einen Sachverhalt oder bieten
Informationen zu einem Thema.
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In diesem Handbuch werden die folgenden Warnsymbole
verwendet:

WARNUNG!

Warnung vor gefahrlicher Spannung. Dieses Symbol warnt
vor hoher Spannung, die zu Verletzungen von Personen
oder todlichen Unfillen und/oder Schiaden an Gerdten
flhren kann.

WARNUNG!

Allgemeine Warnung. Dieses Symbol warnt vor
nichtelektrischen Gefahren, die zu Verletzungen von
Personen oder tédlichen Unfdllen oder Schaden an Geraten
fahren kénnen.

WARNUNG!

Warnung vor elektrostatischer Entladung. Dieses Symbol
warnt vor dem Risiko elektrostatischer Entladung, die zu
Schaden an Geraten fihren kann.

Sicherheit bei Installation und Wartung

/N

WARNUNG!

Befolgen Sie die Sicherheitsanweisungen fiir den
Frequenzumrichter. Die Nichtbeachtung der
Vorschriften kann zu Verletzungen und tédlichen
Unféllen fihren oder Schdaden an den Geraten
verursachen. Elektrische Arbeiten diirfen nur von
Fachpersonal durchgefiihrt werden.




Einfiihrung in das Handbuch 15

Einfuhrung in das Handbuch

Inhalt dieses Kapitels

Dieses Kapitel ist die Einflihrung in dieses Handbuch.

Anwendbarkeit / Geltungsbereich

Dieses Handbuch bezieht sich auf das FPNO-21
Feldbusadaptermodul, Adapterversion J oder Firmware-Version
ab 2.02.

Kompatibilitat

Frequenzumrichter
Das FPNO-21 Feldbus-Adaptermodul ist kompatibel mit:
. ACS880 Haupt-Regelungsprogramm, ab Version 2.51.0.0
- ACS580 Standard-Regelungsprogramm ab Version 2.02.0.1
« ACH580 HLK-Regelungsprogramm ab Version 2.01.0.4
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+ ACQ580 Pumpen-Regelungsprogramm ab Version 2.03.0.3
« ACS355 Frequenzumrichter-Firmware Version ab 5.090

« ACS380 Maschinenregelungsprogramm ab Version 2.02.0.1
« ACS480 Standard-Regelungsprogramm ab Version 2.02.0.3

- ACS560 Standard-Regelungsprogramm ab 2.08.0.0

Hinweis: Hier sind nicht alle kompatiblen Frequenzumrichter
aufgelistet. Einzelheiten zur Kompatibilitat siehe das
Firmware-Handbuch des Frequenzumrichters Sie kénnen die
aktuelle Firmware-Version des Frequenzumrichters mit Parameter
07.05 Firmware version Uberprifen.

Protokoll

Das FPNO-21 Modul ist mit den Ethernet-Standards IEEE 802.3
und |IEE 802.3u kompatibel und unterstiitzt das PROFINET
10-Protokoll.

Alle PROFINET IO Master, die Folgendes unterstutzen:
+ GSDML-Dateiversion 2.4

«  PROFINET IO-Protokoll gemaB den IEC-Normen 61158 und
61784

« PROFINET I0-Konformitatsklasse B
sind mit dem PROFINET 10 Modul kompatibel. Das

Darliber hinaus kénnen andere Protokolle auf dem FPNO-21 Modul
laufen, die liber Internetseiten aktiviert/deaktiviert werden
kdnnen:

- ABB IP-Konfigurationstool
- Simple Network Time Protocol (SNTP)

- Drive composer Tool Uber das Ethernet-Toolnetzwerk.
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Es besteht auBerdem die Méglichkeit, auf dem FPNO-21 Modul
kein Kommunikationsprotokoll auszufiihren. Diese Konfiguration
nennt sich NONE Protokoll. Bei diesem Setup wird das FPNO-21
Modul nur zur Ausfiihrung der Ethernet-Dienste verwendet. ABB
empfiehlt die Auswahl von NONE Protokoll, wenn das
PROFINET-Protokoll nicht bendtigt wird.

Angesprochener Leserkreis

Dieses Handbuch richtet sich an Personen, die die Installation
planen sowie das Modul installieren, in Betrieb nehmen,
verwenden und warten. Lesen Sie vor Arbeiten an dem Modul
dieses Handbuch und das entsprechende
Frequenzumrichter-Handbuch, das die Hardware- und
Sicherheitsinformationen zu dem betreffenden Produkt enthalt.
Sie missen lGber Grundkenntnisse in Elektrotechnik, der
Verdrahtung sowie in elektrischen Komponenten verfiigen und
die elektrischen Schaltsymbole.

Zweck dieses Handbuchs

Das Handbuch enthdlt Informationen (ber die Installation,
Inbetriebnahme und Verwendung des FPNO-21 Moduls.

Haftungsausschluss fiir Cyber-Sicherheit

Dieses Produkt kann mit einer Netzwerkschnittstelle verbunden
werden, um Informationen und Daten zu Ubermitteln. Das
HTTP-Protokoll, das fir die Kommunikation zwischen dem
Inbetriebnahme-Tool (Drive Composer) und dem Produkt
verwendet wird, ist ein ungesichertes Protokoll. Fir den
unabhangigen und kontinuierlichen Betrieb des Produkts ist eine
solche Verbindung lGiber das Netzwerk zum Inbetriebnahme-Tool
nicht erforderlich. Es liegt jedoch in der alleinigen Verantwortung
des Kunden, eine sichere Verbindung zwischen dem Produkt und
dem Netzwerk des Kunden oder (ggf.) einem anderen Netzwerk
herzustellen und kontinuierlich zu gewahrleisten Der Kunde muss
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ausreichende SicherheitsmaBnahmen treffen und auf dem
aktuellen Stand halten (wie - jedoch nicht darauf beschrankt -
die Installation von Firewalls, Verhinderung des physischen
Zugangs, Anwendung von AuthentifizierungsmaBnahmen,
Verschlisselung von Daten, Installation von
Antivirus-Programmen usw.), um das Produkt, das Netzwerk, das
System und die Schnittstellen vor Sicherheitsverletzungen,
unerlaubtem Zugriff, Eindringen, Sicherheitsliicken und/oder
Diebstahl von Daten oder Informationen zu schiitzen.

Ungeachtet anders lautender Bestimmungen und unabhangig
davon, ob der Vertrag gekiindigt wird oder nicht, haften ABB und
ihre Konzerngesellschaften unter keinen Umstanden fiir Schaden
und/oder Verluste im Zusammenhang mit solchen
Sicherheitsverletzungen, unbefugtem Zugriff, Eingriffen,
Eindringen, Datenlecks und/oder Diebstahl von Daten oder
Informationen.

Begriffe und Abkiirzungen

Begriff Beschreibung

ACT Istwert

Array Parameter bestehend aus Datenfeldern gleichen Datentyps

Azyklische Kommunikation, bei der die Telegramme nur nach Anforde-

Kommunikation |rung einmal gesendet werden

Befehlswort Siehe Steuerwort.

DAP Geratezugriffspunkt

Datenobjekt Spezielles Objekt, das Parameter- und Prozessdaten enthélt

DCP Discovery Control Protocol. Protokoll, mit dem der Master-
Controller jedes PROFINET I0-Gerét in einem Subnetzwerk
finden kann.

DHCP Dynamic Host Control Protocol. Ein Protokoll zur Automati-
sierung der Konfigurierung von IP-Geraten. Mit DHCP kdn-|
nen IP-Gerdten automatisch IP-Adressen und zugehdrige
Netzwerkinformationen zugewiesen werden.

DP Dezentrale Peripherie
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Begriff Beschreibung

DP-VO PROFIBUS I0-Erweiterung zur Norm EN 50170 mit der Basis-
Funktionalitat der DP, einschlieBlich des zyklischen Daten-
austauschs

DP-V1 PROFIBUS-IO-Erweiterung zur Norm EN 50170 einschlieBlich

E/A-Controller

z.B. des azyklischen Datenaustauschs

Leitsystem mit Businitiative. In der PROFINET IO-Termino-
logie werden E/A-Controller auch als Master-Stationen be-
zeichnet.

EMV Elektromagnetische Vertraglichkeit

FBA Feldbusadapter

Feldbus- Gerat, Uber das der Frequenzumrichter mit einem externen

Adaptermodul Kommunikationsnetzwerk, d. h. einem Feldbus, verbunden
ist.

Frequenzumrichter|Frequenzumrichter fiir die Regelung von Drehstommotoren

GSD-Datei General Station Description File, eine Gerdate-Stammdaten-
datei im ASCII-Format. Jeder einzelne Slave-Typ im PROFI-
NET 10-Netzwerk benétigt seine eigene GSD-Datei. GSD-
Dateien in PROFINET IO sind in der GSDML geschrieben.

GSDML General Station Description Markup Language

Index Zugriffskennzeichen fiir Objekte in PROFINET 1O

ISW siehe ACT / Istwert

LSB Least significant bit (Niedrigstwertiges Bit)

MAC-Adresse

Media Access Control Address (Medienzugriffssteuerungs-
Adresse)

MAP Modul-Zugriffspunkt

Master Leitsystem mit Businitiative. In der PROFINET IO-Termino-
logie werden Master-Stationen auch als aktiver Stationen
bezeichnet.

MSB Most significant bit (Hochstwertiges Bit)

PAP Parameter-Zugriffspunkt

Parameter Vom Benutzer im Regelungsprogramm einstellbarer Befehl
an den Frequenzumrichter oder vom Frequenzumrichter
gemessenes oder berechnetes Signal
In manchen Fallen (z. B. Feldbus) ein Wert, auf den als Objekt
z. B. Variable, Konstante oder Signal zugegriffen werden
kann.

Parameter/Process|Spezielles Objekt, das Parameter- und Prozessdaten enthalt

data object
PD

Prozessdaten
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Begriff Beschreibung

PKE Parameter-Kennung

PKW Parameter-Kennung-Wert

PNU Parameternummer

PPO Parameter-/Prozessdaten-Objekt

Profil An einen bestimmten Anwendungsbereich (z.B. Antriebe)
angepasstes Kommunikationsprotokoll.

PROFINET S2 Das PROFINET S2 Systemredundanzgerét besitzt eine Net-
work Access Point (NAP) Schnittstelle, die zwei redundante
Anschliisse von zwei redundante Controllern unterstutzt.

Prozessdaten Daten, die ein Steuerwort und einen Sollwert oder ein Sta-
tuswort und einen Istwert enthalten. Sie kdnnen auch andere
(benutzerdefinierte) Steuerungsinformationen enthalten.

PWE Parameterwert

PZD PD, Prozessdaten

PZDO Prozessdatenobjekt

SAP Service Access Point

Slave Passiver Busteilnehmer. In der PROFINET I0-Terminologie
werden Slave-Stationen (oder Slaves) auch als passive Sta-
tionen bezeichnet. Sie werden auBerdem auch als Knoten
bezeichnet.

SNTP Simple Network Time Protocol. Ein Protokoll zur Synchroni-
sation der Antriebszeit mit der Netzwerkzeit des Servers.

SOw Sollwert

SPS Programmable Logic Controller / Speicherprogrammierbare
Steuerung

Statuswort 16-Bit- oder 32-Bit-Wort von dem geregelten Gerdt an den
Controller mit bitweise codierten Statussignalen

Steuerwort 16-Bit- oder 32-Bit-Wort von einem Controller an das gesteu-
erte Gerdt mit bitcodierten Steuersignalen (manchmal auch
als Befehlswort bezeichnet).

Stérung Ereignis (Stérung), das eine Abschaltung des Gerats bewirkt

STW

Steuerwort
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Begriff Beschreibung

Warnung Meldung als Folge einer bestehenden Warnbedingung, die
nicht zur Abschaltung des Gerétes fihrt

ZSW Zustandwort

Zyklische Kommunikation, bei der Meldungen zyklisch in vordefinier-

Kommunikation

ten Intervallen gesendet werden.
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Erganzende Dokumentation

Handbuch

Code

Frequenzumrichter-Hardware-Handbiicher und Anleitungen

ACS380-04 Handblicher 9AAK10103A6193
ACS480 Handblcher 9AKK106930A8739
ACS580-01 Handblicher 9AKK105713A8085
ACH580-01 Handblicher 9AKK10103A0587
ACQ580-01 Handblicher 9AKK106713A2709
ACS580-04 Handblicher 9AKK106930A9060
ACH580-04 Handbticher 9AKK106930A9059
ACQ580-04 Handbicher 9AKK106930A9053
ACS580-07 Handblicher 9AKK106930A5239
ACH580-07 Handblicher 9AKK106930A5241
ACQ580-07 Handbticher 9AKK106930A3150
ACS880-01 Handblicher 9AKK105408A7004
ACS880-04 Handblicher 9AKK105713A4819
ACS880-07 (45 bis 710 kW) Handbiicher 9AKK105408A8149
ACS880-07 (560 bis 2800 kW) Handbticher 9AKK105713A6663
ACS880-07LC Handblcher 9AKK107680A9275
ACS880-11 Handbticher 9AKK106930A9565
ACS880-14 Handbliicher 9AKK107045A8023
ACS880-17 (45 bis 400 kw) Handblicher 9AKK106930A3466
ACS880-17 (160 bis 3200 kW) Handblicher 9AKK106354A1499
ACS880-17LC Handblicher 9AKK107492A4721
ACS880-31 Handblicher 9AKK106930A9564
ACS880-34 Handblicher 9AKK107045A8025
ACS880-37 (45 bis 400 kW) Handblicher 9AKK106930A3467
ACS880-37 (160 bis 3200 kW) Handblcher 9AKK106354A1500
ACS880-37LC Handblicher 9AKK107492A4722
ACS880 Multidrive-Frequenzumrichter, Handblicher |9AKK106103A9122
ACS800 Multidrive-Module, Handbiicher 9AKK105713A3673
Handbiicher und Anleitungen der Optionen

FPNO-21 PROFINET fieldbus adapter module user’'s  |3AXD50000754540

manual



http://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=9AAK10103A6193&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=9AKK106930A8739&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=9AKK105713A8085&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=9AKK10103A0587&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=9AKK106713A2709&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=9AKK106930A9060&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=9AKK106930A9059&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=9AKK106930A9053&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=9AKK106930A5239&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=9AKK106930A5241&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=9AKK106930A3150&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=9AKK105408A7004&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=9AKK105713A4819&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=9AKK105408A8149&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=9AKK105713A6663&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=Launch
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=9AKK107680A9275&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=Launch
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=9AKK106930A9565&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=Launch
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=9AKK107045A8023&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=Launch
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=9AKK106930A3466&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=9AKK106354A1499&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=Launch
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=9AKK107492A4721&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=Launch
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=9AKK106930A9564&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=Launch
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=9AKK107045A8025&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=Launch
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=9AKK106930A3467&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=9AKK106354A1500&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=Launch
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=9AKK107492A4722&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=Launch
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=9AKK106103A9122&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=9AKK105713A3673&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50000158614&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
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Handbuch Code

FPNO-21 PROFINET adapter module quick guide

Die oben genannten Links enthalten die Dokumentenlisten.

Handbuicher stehen im Internet zur Verfligung. Nachfolgend
finden Sie den entsprechenden Code/Link. Weitere
Dokumentation finden Sie unter

Wenden Sie sich bei Handbiichern, die nicht in der ABB-Bibliothek
vorhanden sind, an die ABB-Vertretung.

FPNO-21 PROFINET fieldbus Internetseite Feldbuskonnek-
adapter module User's manu- tivitat
al


https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50000158577&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://www.abb.com/drives/documents
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Ubersicht liber das
Ethernet-Netzwerk und das
FPNO-21 Modul

Inhalt dieses Kapitels

Dieses Kapitel enthdlt eine Kurzbeschreibung des
Ethernet-Netzwerks und der von dem FPNO-21 Adaptermodul
unterstltzten Topologie.

Ethernet-Netzwerk

Die Ethernet-Standards unterstitzen eine Reihe physischer
Medien (Koaxialkabel, verdrilltes Leiterpaar und LWL) sowie
verschiedene Topologien (Bus und Stern).

Das FPNO-21 Modul unterstiitzt verdrillte Leiterpaare als
physikalische Medien

Das FPNO-21 unterstiitzt eine Sterntopologie, Verkettung und
Ringtopologie ( ). Das
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FPNO-21 unterstitzt die PROFINET S2 Systemredundanz mit zwei
redundanten Controllern.

Die maximale Lange eines Ethernet-Segments bei der
Verwendung eines verdrillten Leiterpaars betragt 100 Meter. Alle
verdrillten Leiterpaare zwischen dem Ethernet-Knoten und dem
Switch oder Router miissen einschlieBlich der Medien innerhalb
der Patch Panels kiirzer als 100 Meter sein.

Topologie der Ethernet-Verbindung (Beispiel)

Die Abbildungen stellen Topologiebeispiele fiir ein
Ethernet-Netzwerk mit FPNO-21 dar.

Sterntopologie

&

1 Anderes Gerat

2 ABB Frequenzumrichter

3 Switch oder Router
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Durchgeschleifte Verbindung

| ® |

1 ABB Frequenzumrichter

2 Anderes Gerat

3 Netzwerkmaster-Gerat

Ringtopologie (MRP)

"ABB mzéliEBEB
R
2 E I

T |

| ® |

1 ABB Frequenzumrichter

2 Anderes Gerat

3 Netzwerkmaster-Gerat
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Ringtopologie mit zwei redundanten Controllern

[ ® 1 ® |

ABB Frequenzumrichter

Anderes Gerat

Netzwerkmaster-Gerat 1

Alw| | =

Netzwerkmaster-Geréat 2

Ubersicht iiber das FPNO-21 Modul

Das FPNO-21 Adaptermodul ist ein steckbares Gerat fiir ABB
Frequenzumrichter, das den Anschluss des Frequenzumrichters
an ein PROFINET I0-Netzwerk erméglicht.

Uber das Adaptermodul kénnen Sie:

« Steuerbefehle zum Antrieb Ubertragen (Start, Stopp,
Startfreigabe usw.)

. die Vorgabe eines Sollwertes fiir Motordrehzahl oder
-drehmoment an den Antrieb

- einen Prozess-Istwert oder -Sollwert an den PID-Regler des
Antriebs Ubertragen

- Statusdaten oder Istwerte aus dem Antrieb auslesen

«  Frequenzumrichterstérung quittieren
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« die Parameter des Frequenzumrichters lesen/schreiben
- das Tool Drive composer pro anschlieBen

- die Echtzeituhr synchronisieren.

Das Adaptermodul unterstitzt die Datenlibertragungsraten 10
Mbit/s und 100 Mbit/s“der kennt automatisch die von dem
Netzwerk verwendete Ubertragungsgeschwindigkeit.

Hinweis: PROFINET 10 verwendet ausschlieBlich 100 Mbit/s im
Vollduplexmodus.

Das Modul wird in einen Optionssteckplatz der Regelungseinheit

des Frequenzumrichters eingesetzt. Optionen fiir die Montage
des Moduls siehe die Frequenzumrichter-Handblucher.

Aufbau des FPNO-21

"
I
PROFINET IO  ,,oer

@ @ MODULE [ |
NET

Nr. Beschreibung
1 Verriegelung
2 Befestigungsschraube (Erdungsschraube)
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[l
OO
PROFINET 1O

HOST
@ @ MODULE -6
-

Nr. Beschreibung
X1 Anschluss an Ethernet (R1-45)

X2 Anschluss fir die Verkettung mit einem anderen Modul (R3-45)

Diagnose-LEDs
MAC-Adresse

o v h~lw
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Mechanische Installation

Inhalt dieses Kapitels
Dieses Kapitel enthdlt eine Liste zur Prifung des Lieferumfangs
und Anweisungen zur Installation des Moduls. N
Erforderliche Werkzeuge und Anweisungen
Sie bendtigen einen Torx-Schraubendreher TX10, um das FPNO-21
-Modul am Frequenzumrichter zu befestigen. Siehe hierzu auch
das Hardware-Handbuch des Frequenzumrichters.
Auspacken und Priifen der Lieferung
1. Offnen Sie die Optionspackung.
2. Das Paket muss folgenden Inhalt haben:

«  Feldbusmodul, Typ FPNO-21

«  Kurzanleitung.
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3. Priifen Sie die Lieferung auf Anzeichen von Beschadigungen.

Vor Beginn der Arbeit

Installieren Sie das Modul in einem freien Optionssteckplatz auf
der Regelungseinheit des Frequenzumrichters. Das Modul wird
mit Kunststoffstiften, einer Verriegelung und einer Schraube
befestigt. Die Schraube stellt auBerdem eine elektrische
Verbindung zwischen dem Modul und dem
Frequenzumrichtergehduse zur Erdung des Kabelschirms her.

Installieren Sie das FPNO-21 Modul nicht am FEA-03
Erweiterungsadapter der Serie F.

Bei der Installation des Moduls wird der Signal- und
Spannungsanschluss an den Frequenzumrichter Uber einen
20-Pin-Stecker hergestellt.
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Installation von optionalen Modulen

WARNUNG!
Befolgen Sie die Sicherheitsvorschriften des

Frequenzumrichters. Die Nichtbeachtung der
Vorschriften kann zu Verletzungen und tédlichen
Unfdllen oder Schaden an den Geraten fihren.

Beriicksichtigen Sie den fir die Verkabelung oder die von den
Optionsmodulen kommenden Anschlisse erforderlichen Platz.

1. Wiederholen Sie die im Abschnitt MaBnahmen fiir die
elektrische Sicherheit des Frequenzumrichters beschriebenen
Schritte.

2. Die Verriegelung nach vorne ziehen (a).

3. Stecken Sie das Modul in einen freien Optionssteckplatz auf
der Regelungseinheit.

4. Die Verriegelung zuriickschieben (a).

N

5. Die Erdungsschraube (b) mit einem Anzugsmoment von
0,8 N-m (7 Ibf-in). festziehen.
Hinweis:
Die Schraube sichert die Anschliisse und erdet das Modul.
Sie ist wichtig fur die Erflillung der EMV-Anforderungen und
fir die einwandfreie Funktion des Moduls.

WARNUNG!

Wenden Sie keine zu groBe Kraft an und lassen Sie die
Schraube auch nicht zu locker. Ein Uberdrehen kann
die Schraube kann diese oder das Modul beschadigen.
Eine zu locker sitzende Schraube kann zu einem
Funktionsausfall fihren.
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6. Die Verdrahtung wieder an das Modul anschlieBen. Befolgen
Sie die Anweisungen in diesem Handbuch.
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Elektrische Installation

Inhalt dieses Kapitels

Dieses Kapitel enthélt allgemeine Verkabelungsanweisungen und
Anweisungen zum Anschluss des FPNO-21 Moduls an das
Ethernet-Netzwerk.

Erforderliche Werkzeuge und Anweisungen X

Siehe das Hardware-Handbuch des Frequenzumrichters.

Allgemeine Anweisungen zur Verkabelung

- Verlegen Sie die Buskabel soweit wie mdglich von den
Motorkabeln entfernt.

« Vermeiden Sie parallele Kabelfiihrungen.

« Verwenden Sie Kabeldurchfiihrungen an den Kabeleingangen.
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AnschlieBen des FPNO-21 an das -Netzwerk

WARNUNG!
Befolgen Sie die Sicherheitsvorschriften des

Frequenzumrichters. Die Nichtbeachtung der
Vorschriften kann zu Verletzungen und tédlichen
Unféallen oder Schaden an den Geraten fihren.

Als Netzwerkkabel kann ein Kabel ab CAT5 mit Geflecht- oder
Folienschirm und mindestens AWG 22 / 0x32mm?2 verwendet
werden. Verwenden Sie ein PROFINET-zertifiziertes Kabel. Der
Kabelschirm wird Gber ein RC-Netzwerk an das
Frequenzumrichter-Gehause angeschlossen. Fir die
PROFINET-Installation wird die Verwendung eines speziellen
PROFINET-Kabels empfohlen.

Hinweis: Weitere Informationen zur PROFINET-Verdrahtung
finden sich in den offiziellen Publikationen von PROFIBUS unter
https://www.profibus.com/download/profinet-installation-guidelines/

« Gestaltungsrichtlinie, Bestellnummer 8.062

- Installationsanleitung fir Verkabelung und Montage,
Bestellnummer 8.072

« Gestaltungsrichtlinie, Bestellnummer 8.082

1. SchlieBen Sie die Netzwerkkabel an die RJ-45-Buchse (X1) am
Adaptermodul an.

2. Wenn Sie eine durchgeschleifte Verbindung mit den FPNO-21
Modulen herstellen méchten, schlieBen Sie Anschluss X2 des
ersten Adaptermoduls an Anschluss X1 des ndachsten Moduls
an usw.

Hinweis: Wenn ein Gerdt der Kette abgeschaltet wird oder
ausfallt, wird die restliche Kette vom Netzwerk getrennt. Bei
Anwendungen, bei denen dies nicht akzeptabel ist, muss
stattdessen eine Ringtopologie in Betracht gezogen werden.
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PROFINET IO - Inbetriebnahme

Inhalt dieses Kapitels
Dieses Kapitel enthalt:

« Informationen, wie der Antrieb fiir den Betrieb mit dem
Adaptermodul konfiguriert wird.

« Umrichterspezifische Anweisungen zur Inbetriebnahme des
Antriebs mit dem Adaptermodul

. Beispiele zur Konfiguration der Masterstation fiir die
Kommunikation mit dem Adaptermodul.

Warnungen

WARNUNG!

Befolgen Sie die in diesem Handbuch und in der
Frequenzumrichter-Dokumentation angegebenen
Sicherheitsvorschriften.
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Antriebskonfiguration

Die Informationen in diesem Abschnitt gelten fir alle
Umrichtertypen, die mit dem FPNO-21 Modul kompatibel sind,
sofern nicht anders angegeben.

Konfiguration der PROFINET 10-Verbindung

Nachdem das Adaptermodul mechanisch und elektrisch installiert
wurde, muss der Frequenzumrichter flr die Kommunikation mit
dem Modul konfiguriert werden.

Die genaue Vorgehensweise bei der Aktivierung des Moduls fir
die PROFINET I0-Kommunikation mit dem Frequenzumrichter
hangt vom Frequenzumrichtertyp ab. Normalerweise miissen
die PROFINET-Parameter fiir die Einrichtung der Kommunikation
eingestellt werden. Siehe Inbetriebnahme der
Feldbus-Kommunikation flr Frequenzumrichter (Seite 59).

Nach Herstellung der Kommunikation zwischen dem
Frequenzumrichter und dem Adaptermodul werden verschiedene
Konfigurationsparameter angezeigt. Diese Parameter sind in
den folgenden Tabellen aufgelistet und miissen zuerst gepriift
und gegebenenfalls eingestellt werden. Sie kdnnen die Parameter
Uber das Bedienpanel des Frequenzumrichters , eine
Internetschnittstelle, oder ein PC-Tool einstellen.

- Die neuen Parametereinstellungen werden erst beim
nachsten Einschalten des Moduls wirksam, oder wenn Sie
die Aktualisierung der Feldbusadapter-Parameter aktivieren.
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FPNO-21 Konfigurationsparameter — Gruppe A (Gruppe 1)

Hinweis: Die tatsachliche Nummer der Parametergruppe hangt
vom Antriebstyp ab. Gruppe A (Gruppe 1) entspricht:

Parametergruppe 51 beim ACS380, ACS480, ACH580, ACQ580

und ACS580.

Parametergruppe 51 des ACS880, wenn das Adaptermodul
als Feldbusadapter A installiert wurde, oder
Parametergruppe 54, wenn das Adaptermodul als
Feldbusadapter B installiert wurde.

Nr.

Name/Wert

Beschreibung

Standard

o1

FBA-Typ

Schreibgeschiitzt. Zeigt den von Fre-
quenzumrichter erkannten Feldbusad-
aptertyp an. Der Wert kann nicht vom
Benutzer eingestellt werden.

Wenn der Wert O = kein ist, wurde die
Kommunikation zwischen dem Fre-
quenzumrichter und dem Modul nicht
eingerichtet.

132 = PROFI-
NET IO

02

Protocol.Profi-
le

Auswahl des Applikationsprotokolls
und des Kommunikationsprofils flr
den Netzwerkanschluss.

Die fur die PROFINET 10-Kommunikati-
on verfligbaren Auswahimdglichkeiten
sind nachfolgend aufgelistet.

11 = PNIO ABB
Pro

10 = PNIO PROFINET 10-Protokoll: PROFIdrive-

Pdrive Profil

11 = PNIO ABB | PROFINET |O-Protokoll: ABB Drives-

Pro Profil

12 = PNIO T16 | PROFINET IO-Protokoll: Transparentes
16-Bit-Profil

13 =PNIO T32 | PROFINET IO-Protokoll: Transparentes
32-Bit-Profil

14 = PNIO Pdri- | PROFINET 1O-Protokoll: PROFIdrive

veM Positionierungsmodus
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HD

Nr. |Name/Wert Beschreibung Standard
03 |Commrate Stellt die Bitrate fiir die Ethernet- 0 = Auto
Schnittstelle ein.

0 = Auto Automatisch

1=100 Mbps |100 Mbps, vollduplex

FD

2 =100 Mbps |100 Mbps, halbduplex

HD

3=10 Mbps FD | 10 Mbps, vollduplex

4 =10 Mbps 10 Mbps, halbduplex




Nr.

04

Name/Wert

IP configurati-
on
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Beschreibung

Stellt das Verfahren fur die Konfigura-
tion der IP-Adresse, der Subnetzmaske
und der Gateway-Adresse fir das Mo-
dul ein.

In einem PROFINET I0-Netzwerk ver-
fligt der Master-Controller Gber einen
Mechanismus zur Erkennung doppelter
Adressen.

Hinweis: Fiir PROFINET wird als IP-
Einstellung ,Static IP“und als Adresse
0.0.0.0 empfohlen. Stellen Sie die IP-
Adresse flr jedes Gerat im Netzwerk
mit der SPS-Hardware-Konfiguration
ein.

Standard
0 = Static IP

0 = Static IP

2=Temp IP

Die Konfiguration kommt von den Pa-
rametern 05...13 oder der SPS Uber
DCP. Mit dem DCP-Protokoll findet der
Master-Controller jedes PROFINET IO-
Geréat in einem Subnetz. Wenn das Ad-
aptermodul fiir das PROFINET IO-Pro-
tokoll konfiguriert ist, wird die IP-
Adresse in den PROFINET |O0-Kommu-
nikationsstack ibernommen.

Falls die Uber DCP konfigurierte IP-
Adresse geandert werden muss, sollte
dies mit einem DCP-Tool wie Siemens
Step7 geschehen. Falls die IP-Adresse
mit einem anderen Verfahren gedndert
wurde, muss das Modul neu gestartet
werden, damit die Anderungen akti-
viert werden.

Die IP-Adresse wird vom Controller mit
DCP als temporar (Temporary) einge-
stellt.

Die Parameter 05...13 geben die einge-
stellte IP-Adresse an. Nach dem Neu-
start kehrt diese Einstellung auf ,Sta-
tic IP“ zurlick, und es wird die Adresse
0.0.0.0 verwendet. Diese Einstellung
darf nicht vom Anwender vorgenom-
men werden.
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Nr. | Name/Wert
05 |IPaddress1

08

Beschreibung

Jedem IP-Knoten in einem Netzwerk
wird eine IP-Adresse zugewiesen. Eine
IP-Adresse ist eine 32-Bit-Zabhl, die ty-
pischerweise in Dezimalpunktschreib-
weise (Dotted decimal notation) dar-
gestellt wird und aus vier durch Punkte
getrennten dezimalen Integerzahlen
im Bereich 0...255 besteht. Jede dieser
Zahlen stellt den Wert eines Oktetts
(8 Bits) in der IP-Adresse dar. Die Para-
meter 05...08 definieren die vier Oktet-
te der IP-Adresse.

Standard
o]

0..255 IP address [IP-Adresse]
IP address 4 Siehe Parameter 05 |P address 1. 0
0...255 IP address [IP-Adresse]
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Nr. |Name/Wert Beschreibung Standard
09 Subnet CIDR Die Subnetzmasken dienen dazu, 0

Netzwerke in kleinere Netzwerke, soge-

nannte Subnetze, aufzuteilen. Eine

Subnetzmaske ist eine 32-Bit-Binar-

zahl, welche die IP-Adresse in eine

Netzwerkadresse und eine Hostadres-

se aufteilt.

Subnetzmasken werden normalerwei-

se in der Dezimalpunktschreibweise

oder der kompakteren CIDR-Notation

geschrieben (siehe folgende Tabelle).

CIDR |Dezimalpunktschreibwei- CIDR |Dezimalpunktschreibwei-
se se

31 255.255.255.254 15 255,254.0,0
30 255.255.255.252 14 255,252.0,0
29 255.255.255.248 13 255,248.0,0
28 255.255.255.240 12 255,240.0,0
27 255.255.255.224 11 255,224.0,0
26 255.255.255.192 10 255.192.0.0
25 255.255.255.128 9 255,128.0,0
24 255.255.255.0 8 255,0.0,0
23 255.255.254.0 7 254,0.0,0
22 255.255.252.0 6 252,0.0,0
21 255.255.248.0 5 248,0.0,0
20 255.255.240.0 4 240,0.0,0
19 255.255.224.0 3 224,0.0,0
18 255.255.192.0 2 192,0.0,0
17 255.255.128.0 1 128,0.0,0
16 255,255.0,0

Subnetzmaske in der CIDR-Notation
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Nr. | Name/Wert Beschreibung Standard
10 GW address 1 | IP-Gateways verbinden einzelne physi- | 0
sche IP-Subnetze zu einem gesamten
13 IP-Netzwerk. Wenn ein IP-Knoten mit
einem IP-Knoten eines anderen Subnet-
zes kommunizieren muss, sendet der
IP-Knoten die Daten an das IP-Gateway
zur Weiterleitung. Die Parameter
10...13 definieren die vier Oktette der
Gateway-Adresse.
0..255 GW address
GW address 4 | Siehe Parameter 10 GW address 1. 0
0..255 GW address
14 Commrate 2 Stellt die Bitrate fiir Ethernet-Port2 |0 = Auto
ein.
0 = Auto Autonegotiate
1=100 Mbps |100 Mbps, vollduplex
FD
2 =100 Mbps | 100 Mbps, halbduplex
HD
3=10 Mbps FD | 10 Mbps, vollduplex
4 =10 Mbps 10 Mbps, halbduplex

HD
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Nr. | Name/Wert Beschreibung Standard

15 Konfiguration | Deaktiviert nicht bendtigte Dienste.
der Dienste Jeder Dienst wird durch ein einzelnes

Bit dargestellt Mit Bit 0, Konfiguration
verriegeln, kann die versehentliche
Anderung dieses Parameters verhin-
dert werden.
StandardmaBig sind alle Dienste akti-
viert und die Konfiguration ist zugang-
lich.
ABB empfiehlt, alle Dienste zu deakti-
vieren, die nach der Inbetriebnahme
nicht bendtigt werden.
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Nr.

Name/Wert Beschreibung

Bit | Name Informationen

0 Lock confi- | Wenn dieses Bit auf eins gesetzt
guration wird, wird die Konfiguration der

Dienste verriegelt und kein Bit
kann geandert werden. Nur die
Ricksetzung der Feldbus-Konfigu-
ration entriegelt den Parameter.
Zur Rucksetzung der Feldbus-
Konfiguration wahlen Sie ,Reset
all fieldbus settings“ oder ,Clear
all“in Parameter 96.06 Parameter
restore.

1 Disable IP | Wenn dieses Bit gesetztist, ist der
config tool | Zugriff auf das IP-Konfigurations-

tool von ABB gesperrt.

2 Disable ETH | Wenn dieses Bit gesetzt ist, ist der
tool net- Zugriff vom Ethernet-Toolnetz-
work werk aus (z. B. ABB Drive Compo-

ser Tool) gesperrt.

3 Disable ping | Wenn dieses Bit gesetzt ist, wird
response die Reaktion auf das ICMP-(Ping)-

Telegramm verhindert.

4 Ungesicher- | Wenn dieses Bit gesetzt ist, ist der
tes ETH- Zugriff tiber das Ethernet-Tool-
Tool-Netz- | Netzwerk nicht gesichert.
werk Hinweis: Drive Composer pro vor

V2.7 unterstiitzt nur die ungesicher-
te Kommunikation.

5 Disable con- | Wenn dieses Bit gesetzt ist, ist der
figuring Zugriff auf Internetseiten deakti-
web pages | viert.

000000b ... Konfiguration der Dienste

111111b

Standard




16

Name/Wert

Module emulati-
on
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Beschreibung

Emulationsmodus fiir die PROFINET
10-Identifikationsdaten der FENA-xx
Module. Hiermit kénnen fir FENA-xx
bis FPNO-21 erstellte SPS-Programme
verbunden werden.

Standard

0 = keine Emu-
lation

0 = keine Emu-
lation

Native Identifikationsdaten fiir das
FPNO-21 werden verwendet. Verwen-
den Sie FPNO-21 GSDML, um die SPS
zu konfigurieren.

1=FENA-01

Identifikationsdaten fiir das FENA-O1
werden verwendet, Verwendung, wenn
die SPS fir FENA-01 konfiguriert wird.
Nur Port 1 an das Profinet-Netzwerk
anschlieBen.

2 = FENA-11

3 =FENA-21

Identifikationsdaten fiir das FENA-11
werden verwendet, Verwendung, wenn
die SPS fir FENA-11 konfiguriert wird.
Nur Port 1 an das Profinet-Netzwerk
anschlieBen.

Identifikationsdaten fiir das FENA-21
werden verwendet, Verwendung, wenn
die SPS fiir FENA-21 konfiguriert wird.

17
18

19

Reserviert

T16 scale

0...65535

Das Adaptermodul verwendet diese
Parameter nicht, wenn es fiir PROFI-
NET 10 konfiguriert ist.

Definiert die Skalierung fiir Sollwert 1
und Istwert 1 mit dem Profil Transpa-
rent 16. (Protocol.Profile = PNIO T16)
Die Skalierung hangt auch von dem in
50.04 FBA A Ref 1 type und 50.34 FBA
B Ref 1 type sowie 50.07 und 50.37 fir
Istwert 1 eingestellten Sollwerttyp ab.
Sollw.-Typ = transparent
FBA_A/B_Refl = Refl_from_PLC *
(T16_Scale +1)

Sollw.-Typ = allgemein

FBA_A/B_Refl = Refl_from_PLC *
(T16_Scale +1) / 100

Sollwert-Multiplikator/Istwert Divisor

entfallt

929
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Nr. | Name/Wert Beschreibung Standard
20 | Telegramtype | gchreibgeschiitzt. Zeigt den fiir die | @ = unbekannt
PROFINET I0-Kommunikation ausge-
wahlten Telegrammtyp an. Das Adap-
termodul erkennt automatisch den in
der SPS definierten Telegrammtyp.
Weitere Informationen zu den unter-
stiitzten PPO-Telegrammtypen siehe
Abschnitt PPO-Typen (Seite 135).
0 = unbekannt | Die zyklische Kommunikation zwischen
dem Master und dem Modul wurde
noch nicht eingerichtet.
3=PPO3 PPO3 gewahlt
4 = PPO4 PPO4 gewahlt
6 = PPO6 PPO6 gewahlt
7 =PPO7 PPO7 gewdhlt
8=ST1 ST1 gewdhlt
9=ST2 ST2 gewdhlt.
21 | Diagnostic Deaktiviert den Alarmierungsmechanis- | 0 = aktiviert
alarm mus von PROFIdrive, der im Falle einer
Frequenzumrichterstérung einen
Alarm ausgibt.
Die Standardalarme von PROFINET
werden jedoch weiterhin ausgegeben.
Weitere Informationen zur Diagnose
und Alarmierung bei PROFIdrive siehe
Abschnitt Diagnose und Alarmie-
rung (Seite 162).
0 = aktiviert PROFIdrive-Alarme sind aktiviert.
1 = deaktiviert | PROFIdrive-Alarme sind deaktiviert.
22 | Auswahl Abbil- | Definiert den bevorzugten Datentyp |1 =16 Bit
dung der abgebildeten Parameter wenn die
Abbildung durch PROFIdrive-Parame-
ter erfolgt.
0 =32 Bit 32 Bit
1 =16 Bit 16 Bit




PROFINET IO - Inbetriebnahme 49

Nr. | Name/Wert Beschreibung Standard
23... | Reserviert Das Adaptermodul verwendet diesen | entfallt
24 Parameter nicht, wenn das Modul fiir

PROFINET 10 konfiguriert ist.
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Nr.

25

Name/Wert
PN Name Index

Beschreibung

Ermdglicht die Verwendung eines vor-
definierten Formats flr den PROFI-
NET-Stationsnamen.

StandardmaBig ist dieser Wert 0 und
der Stationsname wird vom Netzwerk
festgelegt. Wenn der Wert auf einen
anderen Wert als O gesetzt wird, wird
der PROFINET-Stationsname im For-
mat "abbdrive-xx" iberschrieben, wo-
bei xx der Wert des Parameter Name
Index ist.

Beispiel: wenn dieser Wert auf 12 ein-
gestellt wird, ergibt sich der Name
“abbdrive-12”.

Standard
o]
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Nr. | Name/Wert Beschreibung Standard

Hinweis: Bei jedem Start priift das
FPNO-21 Modul den Wert von PN Name
Index,

« Wenn der Wert nicht Null ist, dann
hat der aktive PN Name Index Vor-
rang vor dem PROFINET-Stations-
namen.

- Wenn der neue Name mit dem Be-
fehl DCP Set als Permanent einge-
stellt ist, wird der neue Name ver-
wendet und im Flash-Speicher ab-
gelegt. Der Wert von Parameter PN
Name Index dndert sich nicht, so-
dass beim nachsten Start der Na-
me entsprechend dem PN Name
Index verwendet wird.

- Wenn der neue Name mit dem Be-
fehl DCP Set vorlibergehend einge-
stellt wird, wird der neue Name
verwendet und der leere Name wird
im Flash gespeichert. Der Wert des
Parameters PN Name Index &ndert
sich nicht, somit wird beim nachs-
ten Start der Name entsprechend
PN Name Index verwendet.

« Der PROFINET DCP Factory Reset
setzt auch den Wert von PN Name-
Index auf den Standardwert (0).

0...65535

26 | Reserviert Fiir die Internetseiten-Funktionalitat | entfallt
reserviert. Siehe hierzu Anhang C - In-
ternetseiten fur die Konfiguration des
FPNO-21 (Seite 209).
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Nr. |Name/Wert

27 FBAA/B parre-
fresh

Beschreibung

Uberpriift alle gednderten Parameter-
einstellungen fiir die Konfiguration des
Adaptermoduls. Nach der Aktualisie-

rung kehrt der Wert automatisch auf

0 = fertig zurlick.

Hinweis: Diese Parametereinstellung
kann nicht gedndert werden, wenn der
Antrieb lauft.

Standard
0 = fertig

0 = fertig

1 = aktualisie-
ren

Aktualisierung abgeschlossen

Aktualisierung

28 FBA A/B Ver.
Parameterta-
belle

Schreibgeschiitzt. Zeigt die Version
der Parametertabelle der Mapping-
Datei des Feldbusadaptermoduls an,
dieim Frequenzumrichter gespeichert
ist. Im Format xyz, dabei sind

x = Nummer der Hauptversion

y = Nummer der untergeordneten
Version

z = Korrekturnummer

ODER

Im Format axyz, dabei sind:

a = Nummer der Hauptversion

xy = Nummer der untergeordneten
Version

z = Korrekturnummer.

Version der Parameter-Tabelle.

entfallt

29 FBA A/B drive
type code

Schreibgeschiitzt. Zeigt den Frequen-
zumrichter-Typencode der Feldbusad-
aptermodul-Abbildungsdatei an, die
im Frequenzumrichter gespeichertist,
an

Frequenzumrichter-Typencode der
Feldbusadaptermodul-Mapping-Datei

entfallt




30

31

Name/Wert

FBA A/B map-
ping file ver

D2FBA A/B
comm status
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Beschreibung

Schreibgeschiitzt. Zeigt die Version
der Mapping-Datei des Feldbusadap-
termoduls an, die im Speicher des
Frequenzumrichters im Dezimalformat
abgelegt ist.

Standard
entfallt

Version der Mappingdatei.

Schreibgeschiitzt. Zeigt den Status
der Feldbusadaptermodul-Kommuni-
kation an.

Hinweis: Die Wertnamen kénnen sich
beiden verschiedenen Frequenzumrich-
tern unterscheiden.

Hinweis: Nur der aktive, vom Frequen-
zumrichter gesteuerte Kanal kann den
Komm.-Status onlineandern. PROFlsa-
fe alleine wird den Komm.-Status nicht
andern.

0 = Leerlauf
oder
4 = Offline

0 = Leerlauf Der Adapter ist nicht konfiguriert.

1 = Exec.init Der Adapter wird initialisiert.

2 = Time out Eine Unterbrechungist bei der Kommu-
nikation zwischen dem Adapter und
dem Frequenzumrichter aufgetreten.

3 =Conf.err In der Kommunikation zwischen dem
Adapter und dem Frequenzumrichter
liegt eine interne Stérung vor. Wenden
Sie sich an lhre ABB-Vertretung.

4 = Offline Der Adapter ist offline.

5 = Online Der Adapter ist online.

6 = Quittieren

Der Adapter fiihrt einen Hardware-Re-
set aus.
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Nr. |Name/Wert

32 FBAA/Bcomm
SW ver

33 FBA A/B appl
SW ver

Beschreibung

Schreibgeschiitzt. Zeigt die Patch-und
Build-Nummern der Firmware-Version
des Adaptermoduls im Format xxyy
an, wobei:

xx = Patch-Nummer

yy = Build-Nummer.

Beispiel: Wenn die Firmware-Version
(<major>.<minor>.<patch>.<build>)
3.10.200.13 lautet, wird der Wert C80D
angezeigt. Wenn die Version 3.10.0.0
ist, wird der Wert O angezeigt.

Siehe auch Parameter 33.

Schreibgeschiitzt. Zeigt die Nummern
der Major- und Minor-Version der
Firmware-Version des Adaptermoduls
im Format xxyy an, wobei:

xx = Nummer der Major-Version

yy = Nummer der Minor-Version
Beispiel: Wenn die Firmware-Version
(<major>.<minor>.<patch>.<build>)
3.10.200.13 oder 3.10.0.0 lautet, wird
der Wert 310 angezeigt.

Siehe auch Parameter 32.

Standard
entfallt

entfallt

FPNO-21 Konfigurationsparameter — Gruppe B (Gruppe 2)

Hinweis: Die tatsachliche Nummer der Parametergruppe hangt
vom Frequenzumrichtertyp ab. Gruppe B (Gruppe 2) entspricht:

- Parametergruppe 53 beim ACS380, ACS480, ACH580,
ACQ580 und ACS580

- Parametergruppe 53 des ACS880, wenn das Adaptermodul
als Feldbusadapter A installiert wurde, oder
Parametergruppe 56, wenn das Adaptermodul als
Feldbusadapter B installiert wurde.
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Nr.1) | Name/Wert Beschreibung Standard

01 | FBAdataoutl |Auswahl der Aufldsung des vom Fre- |1 oger112)
(Master zum quenzumrichter empfangenen Steuer-
Frequenzum- | worts (16 Bit oder 32 Bit).

richter)

1=CW 16 Bits | Steuerwort (16 Bits)
11 = CW 32 Bits | Steuerwort (32 Bits)
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Nr.1) | Name/Wert Beschreibung Standard
02 FBA DAT AUSG | Wahlt das Datenwort 1 aus, das vom |0 oder 2
2 Frequenzumrichter liber das PROFI-
NET-Netzwerk empfangen wird. Der
Inhalt wird durch eine Dezimalzahl im
Bereich von 0 bis 9999 wie folgt defi-
niert:
0 Nicht verwendet
1..99 |Virtueller Adressbereich der
Antriebssteuerung
101... |Parameterbereich des An-
9999 |triebs
0 =nichtausge- | Nicht verwendet
wahlt
1=CW 16 Bits | Steuerwort (16 Bits)
2 =Sollwert1 |Sollwert REF1 (16 Bits)
16 Bits
3 = Ref2 16bit | Sollwert REF2 (16 Bits)
11 = CW 32 Bits | Steuerwort (32 Bits)
12 = Refl 32bit | Sollwert REF1 (32 Bits)
13 = Ref2 32bit | Sollwert Sollw.2 (32 Bits)
21 = CW2 16bit | Steuerwort 2 (16 Bits)
101...9999 Parameterindexim Format xxyy, dabei
sind
« xxist die Nummer der Parameter-
gruppe (1...99)
« yyistderIndex der Parameternum-
mer innerhalb dieser Gruppe
(01...99).
Sonstiges Pfad zur Auswahl des Parameterbe-
reichs.
03...| FBA data out 3 | Siehe Parameter 02 FBA data out 1. 0
10 ... FBA data
outl2

1) Die Nummer der Parameter in dieser Gruppe kann abhangig vom

Frequenzumrichtertyp und der Firmware des Frequenzumrichters
unterschiedlich sein.
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2) 11 (Stw 32 Bit) ist die Standardeinstellung, wenn das Profil Transparent 32
verwendet wird.

FPNO-21 Konfigurationsparameter — Gruppe C (Gruppe 3)

Hinweis: Die tatsachliche Nummer der Parametergruppe hangt
vom Frequenzumrichtertyp ab. Gruppe C (Gruppe 3) entspricht:

- Parametergruppe 52 beim ACS380, ACS480, ACH580,
ACQ580 und ACS580

. Parametergruppe 52 des ACS880, wenn das Adaptermodul
als Feldbusadapter A installiert wurde, oder
Parametergruppe 55, wenn das Adaptermodul als
Feldbusadapter B installiert wurde.

Nr.1) | Name/Wert Beschreibung Standard

Nr. | Name/Wert Beschreibung Standard

01 |FBAdatainl |Auswahlder Auflésung des vom Fre- |4 oder142)
(Frequenzum- | quenzumrichter gesendeten Status-
richter zum worts (16 Bit oder 32 Bit).
Master)

4 = SW 16 Bits | Statuswort (16 Bits)
14 = SW 32 Bit | Statuswort (32 Bits)




58 PROFINET IO - Inbetriebnahme

Nr.1) | Name/Wert Beschreibung Standard

Nr. | Name/Wert Beschreibung Standard

02 FBAdatain2 |Wahlt das Datenwort 1aus, dasvom |0 oder5
(Frequenzum- | Frequenzumrichter tiber das PROFI-

richter zum NET-Netzwerk gesendet wird. Der In-
Master) halt wird durch eine Dezimalzahl im
Bereich von 0 bis 9999 wie folgt defi-
niert:
0 Nicht verwendet

1..99 |Virtueller Adressbereich der
Antriebssteuerung

101... |Parameterbereich des An-
9999 |triebs

0 =nichtausge- | Nicht verwendet
waéhlt

4 = SW 16 Bits | Statuswort (16 Bits)

5 = Actl 16 Bit | Istwert 1 (16 Bits)

6 = Act2 16 Bit | Istwert 2 (16 Bits)

14 = SW 32 Bit | Statuswort (32 Bits)

15 = Actl 32bit | Istwert 1 (32 Bits)

16 = Act2 32 Bit | Istwert 2 (32 Bits)

24 = SW2 16 Bit | Statuswort 2 (16 Bits)

101...9999 Parameterindexim Format xxyy, dabei

sind

« xxist die Nummer der Parameter-
gruppe (1...99)

- yyistderIndexder Parameternum-
mer innerhalb dieser Gruppe

(01...99).
Sonstiges Pfad zur Auswahl des Parameterbe-
reichs.
03..|DATAIN3... Siehe ParameterO1 FBA data in 1. 0

10 DATAIN 12

1) Die Nummer der Parameter in dieser Gruppe kann abhingig vom
Frequenzumrichtertyp und der Firmware des Frequenzumrichters
unterschiedlich sein.
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2) 14 (SW 32 Bit) ist die Standardeinstellung, wenn das Profil Transparent 32
verwendet wird.

Steuerplatze

ABB Antriebe kdnnen Steuerdaten von verschiedenen Quellen
empfangen, einschlieBlich Analog- und Digitaleingangen, dem
Antriebs-Bedienpanel und einem Kommunikationsmodul (zum
Beispiel dem Adaptermodul). Bei ABB Antrieben kann der
Benutzer die Quelle fiir jeden Steuerdatentyp (Start, Stopp,
Drehrichtung, Sollwert, Stérungsquittierung usw.) einzeln
festlegen.

Um eine vollstandige Steuerung des Antriebs durch den
Feldbus-Master zu gewahrleisten, muss das
Kommunikationsmodul als Quelle fiir diese Daten ausgewahlt
werden. Die folgenden antriebsspezifischen
Parametereinstellungsbeispiele enthalten die fiir die Beispiele
erforderlichen Antriebssteuerungsparameter. Die vollstandigen
Parameterlisten sind in der Dokumentation der
Frequenzumrichter enthalten.

Inbetriebnahme der Feldbus-Kommunikation fiir
Frequenzumrichter

1. Den Frequenzumrichter einschalten.

2. Die Kommunikation zwischen dem Adaptermodul und dem
Frequenzumrichter durch Auswahl der richtigen
Steckplatznummer in Parameter 50.01 FBA A enable
aktivieren.

Die Einstellung muss dem Steckplatz entsprechen, in dem
das Adaptermodul installiert ist. Wenn beispielsweise das
Adaptermodul in Steckplatz 2 installiert ist, muss "slot 2“
ausgewahlt werden.
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3.

Mit Parameter 50.02 FBA A comm loss func wird die Reaktion
des Frequenzumrichters bei einer Unterbrechung der
Feldbuskommunikation eingestellt.

Hinweis: Diese Funktion Uberwacht sowohl die
Kommunikation zwischen dem Feldbus-Master und dem
Adaptermodul als auch die Kommunikation zwischen dem
Adaptermodul und dem Frequenzumrichter.

Mit Parameter 50.03 FBA A Komm.ausf.Reakt wird die
Verzdgerungszeit zwischen der
Kommunikationsunterbrechung und der gewahlten Reaktion
eingestellt.

Wahlen Sie fir die Applikation geeigneten Werte fir die
Parameter ab 50.04 in Gruppe 50.

Beispiele geeigneter Werte sind in den folgenden Tabellen
aufgelistet.

Die Modulkonfigurationsparameter in Gruppe 51 einstellen.
Wahlen Sie mindestens das Kommunikationsprotokoll und
-profil mit Parameter 51.02 Protocol/Profile aus und
konfigurieren Sie die Netzwerkeinstellungen mit den
Parametern 51.03...51.13.

Definieren Sie die an den Frequenzumrichter Gbertragenen
und von dort empfangenen Prozessdaten in den
Parametergruppen 52 und 53.

Hinweis: Das Adaptermodul stellt die virtuelle Adresse fir
das Statuswort des betreffenden Kommunikationsprofils in
Parameter 52.01 und fiir das Steuerwort in Parameter 53.01
ein.

Die gliltigen Parameterwerte im Festspeicher mit Parameter
96.07 Parameter save manually sichern.

Validieren Sie die Einstellungen in den Parametergruppen 51,
52 und 53 mit Parameter 51.27 FBA A par refresh.
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10. Stellen Sie die relevanten Parameter fiir die Antriebssteuerung
ein, um den Antrieb entsprechend der Anwendung zu steuern.
Beispiele geeigneter Werte sind in den folgenden Tabellen
aufgelistet.

Beispiele fiir die Parametereinstellung - ACS380,
ACS480, ACH580, ACQ580 und ACS580

Frequenzregelung mittels
PROFIdrive-Kommunikationsprofiil mit PPO-Typ 4

In diesem Beispiel wird die Konfiguration einer einfachen
Frequenzregelungsapplikation dargestellt, bei der das
PROFIdrive-Profil verwendet wird. Zusatzlich kann die
Kommunikation mit applikationsspezifischen Daten erganzt
werden.

Die Start-/Stopp-Befehle und Sollwerte entsprechen dem
PROFIdrive-Profil, Drehzahlregelungsmodus. Siehe hierzu die
PROFIdrive Zustandsmaschine auf Seite 118.

Der Sollwert 16384 (4000h) entspricht Parameter 46.02
Frequency scaling in Vorwarts- und Rickwartsrichtung.

Richtung | PZD1 PZD2 PZD3 ‘PZD4 PZD5 PZD6

Ausgang | Steuer- Frequenz- | Konstantfrequenz 11 | Konstantfrequenz 21
wort Sollwert

Eingang |Status- | Frequenz- | Leistung? DC-Zwischenkreiss-
wort Istwert pannung?

1) Beispiel

Die folgende Tabelle zeigt beispielhaft die Einstellung der
Frequenzumrichter-Parameter.
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Antriebsparameter

Einstellung fiir Fre-
quenzumrichter

Beschreibung

50.01 FBA A enable

50.04 FBA A Soll-
wert1Typ

1 = aktivieren

5 = Frequenz

Freigabe der Kommunikation zwi-
schen Frequenzumrichter und Feld-
bus-Adaptermodul.

Auswahl des Typs und der Skalierung
fiir Feldbus A Sollwert 1.

50.07 FBA AlIstwert
1Typ

5 = Frequenz

Auswahl des Istwerttyps und der
Skalierung entsprechend dem Modus
des aktuell aktiven Sollwerts 1, der
mit Parameter 50.04 eingestellt
wurde.

51.01 FBA A type

132 = PROFINET
100

Anzeige des Typs des Feldbus-Adap-
termoduls.

51.02 Protocol/Pro- | 10 = PNIO Pdrive | Auswahl des PROFINET |O-Protokolls

file und des PROFIdrive-Profils.

51.03 Commrate 0 = Auto Die Ethernet-Kommunikationsrate
wird vom Gerat automatisch ausge-
handelt.

51.04 IP configurati- | 0 = Static IP Die Konfiguration ergibt sich aus den

on Parametern 51.05...13 oder kommt
von der SPS liber das DCP-Protokoll.

52.01 FBA datainl |4 = SW 16 Bits Statuswort

52.02 FBA data in2 | 5 = Actl 16 Bit Istwert 1

52.03 FBA datain3 | 01.14 Ausgangsleistung

52.05 FBA data in5 | 01.11 DC Spannung

53.01 FBA data 1=CW 16 Bits Steuerwort

outl

53.02 FBA data
out2

2 =Sollwert 116
Bits

Sollwert 1 (Frequenz)

53.03 FBA data 28.26 Konstantfrequenz 1
out3
53.05 FBA data 28.27 Konstantfrequenz 2

out5

51.27 FBA A Par ak-
tualisieren

1 = aktualisieren

Validiert die Einstellungen der Konfi-
gurationsparameter.
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Antriebsparameter | Einstellung fiir Fre- | Beschreibung
quenzumrichter

19.12 Ext1 Betriebs- | 2 = Drehzahl Auswabhl der Drehzahlregelung als

art Regelungsmodus 1 fiir den externen
Steuerplatz 1.

20.01 Ext1 Befehls- | 12 = Feldbus A Wahlt die Feldbusschnittstelle A als

quellen Quelle der Start- und Stoppbefehle
fur den externen Steuerplatz 1.

22.11 Extl Drehzahl- | 4 = FB A REF1 Auswabhl von Sollwert 1 von Feldbus

Sollw.1 A als Quelle des Drehzahl-Sollwerts

1

1) Schreibgeschiitzt oder automatische Erkennung/Einstellung

Die Startabfolge fiir das obige Parameterbeispiel ist nachfolgend

angegeben.

Steuerwort:

- Die Feldbus-Kommunikationsstdrung zurlicksetzen (falls

aktiv).

« 47Eh (1150 dezimal) eingeben -» READY TO SWITCH ON.
47Fh (1151 dezimal) eingeben - OPERATING.

Beispiele fiir Parameter-Einstellungen - ACS880

Drehzahlregelung mit dem Kommunikationsprofil
PROFIdrive mit PPO-Typ 4

In diesem Beispiel wird die Konfiguration einer einfachen
Frequenzregelungsapplikation dargestellt, bei der das
PROFIdrive-Profil verwendet wird. Zusatzlich kann die
Kommunikation mit applikationsspezifischen Daten erganzt

werden.

Die Start-/Stopp-Befehle und Sollwerte entsprechen dem
PROFIdrive-Profil, Drehzahlregelungsmodus. Siehe hierzu die
PROFIdrive Zustandsmaschine auf Seite 118.
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Der Sollwert +16384 (4000h) entspricht Parameter 46.01 Speed
scaling in Vorwarts- und Rickwartsrichtung.

Richtung | PZD1 PZD2 PZD3 ’PZD4 PZD5 PZD6 |

Ausgang |Steuer- | Drehzahl- | Festdrehzahl 11 Festdrehzahl 21
wort Sollwert

Eingang |Status- Drehzahl- | Leistung?) DC-Zwischenkreiss-
wort Istwert pannung?)

1) Beispiel

Die folgende Tabelle zeigt beispielhaft die Einstellung der
Frequenzumrichter-Parameter.

Antriebsparameter

50.01 FBA A enable

Einstellung fiir Fre-
quenzumrichter

1 = Optionssteck-
platz 22)

Beschreibung

Freigabe der Kommunikation zwi-
schen Frequenzumrichter und Feld-
bus-Adaptermodul.

50.04 FBA A Soll-
wert 1 Typ

50.07 FBA Alstwert
1Typ

4 = Drehzahl

4 = Drehzahl

Auswahl des Typs und der Skalierung
fur Feldbus A Sollwert 1.

Auswahl des Istwerttyps und der
Skalierung entsprechend dem Modus
des aktuell aktiven Sollwerts 1, der
mit Parameter 50.04 eingestellt
wurde.

51.01 FBA A type

132 = PROFINET
10D

Anzeige des Typs des Feldbus-Adap-
termoduls.

51.02 Protocol/Pro- | 10 = PNIO Pdrive | Auswahl des PROFINET |O-Protokolls

file und des PROFIdrive-Profils.

51.03 Commrate |0 = Auto? Die Ethernet-Kommunikationsrate
wird vom Gerat automatisch ausge-
handelt.

51.04 IP configurati- | 0 = Static IP Die Konfiguration ergibt sich aus den

on Parametern 51.05...13 oder kommt
von der SPS {iber das DCP-Protokoll.

52.01 FBA datainl |4 = SW 16 Bits Statuswort
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Einstellung fiir Fre-
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Beschreibung

quenzumrichter
52.02 FBA data in2 | 5 = Actl 16 Bit Istwert 1
52.03 FBA datain3 | 01.14 Ausgangsleistung
52.05 FBA data in5 | 01.11 DC Spannung
53.01 FBA data 1=CW 16 Bits Steuerwort

outl

53.02 FBA data
out2

2 =Sollwert 116
Bits

Sollwert 1 (Drehzahl)

53.03 FBA data 22.26 Konstantdrehzahl 1
out3
53.05 FBA data 22.27 Konstantdrehzahl 2

out5

51.27 FBA A Par ak-
tualisieren

1 = aktualisieren

Validiert die Einstellungen der Konfi-
gurationsparameter.

19.12 Ext1 Betriebs- | 2 = Drehzahl Auswabhl der Drehzahlregelung als

art Regelungsmodus 1 fiir den externen
Steuerplatz 1.

20.01 Ext1 Befehls- | 12 = Feldbus A Wahlt die Feldbusschnittstelle A als

quellen Quelle der Start- und Stoppbefehle
fur den externen Steuerplatz 1.

22.11 Extl Drehzahl- | 4 = FB A REF1 Auswabhl von Sollwert 1 von Feldbus

Sollw.1 A als Quelle des Drehzahl-Sollwerts

1.

1) Schreibgeschiitzt oder automatische Erkennung/Einstellung

2) Beispiel

Die Startabfolge fiir das obige Parameterbeispiel ist nachfolgend

angegeben.

Steuerwort:

- Die Feldbus-Kommunikationsstdrung zuriicksetzen (falls

aktiv).

« 47Eh (1150 dezimal) eingeben -» READY TO SWITCH ON.
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47Fh (1151 dezimal) eingeben - OPERATING.

Konfigurierung der Master-Station

Nachdem das Adaptermodul durch den Frequenzumrichter
initialisiert wurde, muss die Master-Station fir die
Kommunikation mit dem Modul konfiguriert werden. Nachfolgend
sind Beispiele fiir eine ABB AC500 SPS und Siemens SIMATIC S7
PLC dargestellt. . Wenn Sie ein anderes Master-System
verwenden, finden Sie die weitere Informationen in dessen
Dokumentation.

Die Beispiele kdnnen auf alle Frequenzumrichtertypen angewandt
werden, die mit dem Modul kompatibel sind.

Download der GSD-Datei

Die Konfiguration der Master-Station erfordert eine
Typendefinitionsdatei (GSD). In PROFINET IO ist die GSD-Datei
in der XML-basierten Sprache, GSDML genannt, geschrieben.

Laden Sie die FPNO-21 GSD-Datei aus der Dokumentenbibliothek
herunter
(http://new.abb.com/drives/connectivity/fieldbus-connectivity/profinet).
Der Dateiname hat das Format
GSDML-Vx.x-ABB-FPNO-yyyymmdd.xml.

Mit der GSD-Datei werden die hersteller- und
PROFIdrive-spezifischen Eigenschaften des Adaptermoduls
beschrieben. Sie konnen die herstellerspezifischen Merkmale
zum Beispiel im ABB Drives Kommunikationsprofil verwenden.
Das PROFIdrive-Profil unterstiitzt eine Reihe von Services, die in
der PROFIdrive-Spezifikation beschrieben sind.

Konfiguration der ABB AC500 PLC

Dieses Beispiel beschreibt die Konfigurationen der
Kommunikation zwischen der AC500 SPS von ABB und dem
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Adaptermodul mit Hilfe des Automation Builder, Software-Version
ab 2.1.0.

Bevor Sie beginnen, muss die FPNO-21 GSD-Datei aus der
Dokumentenbibliothek heruntergeladen werden.

1. Starten Sie den ABB Automation Builder.
2. Im Meni Tools wahlen Sie Device Repository.

3. Indem Fenster, das sich 6ffnet auf Install... klicken und dann
die entsprechende GSD-Datei auswahlen.

¥ Device Repository X

Location | System Repository

~| | EditLocatons...
(C:\ProgramData\AutomationBuilder \AB_Devices_2.5)

Instaled Deyice Descriptions

\sn ing for a full text search

| vendor | <all vendors> ~ fnstall..

Name Vendor  Version  Description
# [0 miscellaneous

+ 1 Feldbuses

+ [0 Logical devices

+ [0 pLcs

Close

4. Offnen oder erstellen Sie das SPS-Projekt, mit dem der
Antrieb gesteuert werden soll.

5. Falls erforderlich, fligen Sie CM579-PNIO PROFINET Master
Device zum SPS-Projekt hinzu.
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6. Flgen Sie das Adaptermodul zum PROFINET IO-Netzwerk
hinzu.

7. Flgen Sie das E/A-Modul z. B. PPO-Typ 4 zu dem
Adaptermodul hinzu, um die zyklische Kommunikation
zwischen dem Modul und der SPS festzulegen.

8. Definieren Sie die CM579-PNIO Master-Eigenschaften wie die
IP-Adresse sowie die Adresseneinstellungen fir die Slaves.

9. Definieren Sie die Eigenschaften des Adaptermodauls:
Wahlen Sie auf der Registerkarte PNIO identification die
IP-Adresse und die Subnetzmaske und geben Sie den
Stationsnamen ein Hinweis: Verwenden Sie flr den
Stationsnamen nur Kleinbuchstaben.
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¥l FPHO_21_52 %

Diagnosis Stationname  [drive
General IP Parameter
TP address 192,168 . 0 . 2
Log
Subnet mask 255 . 255 . 255 . 0
PNIO IEC Objects Default gateway 0.0 .0 .0
1/0 mapping list Communication
Send dock (ms) 1 - Watchdog (ms) 3
Information
Reduction ratio 1 ~ WLAN ID 013
Phase 1 ~
RT dass AT Class 1 ~

10. &ffnen Sie das SPS-Programm.

11. Das Projekt kompilieren und in die SPS laden.

Dies ist notwendig, damit das CM579-PNIO Master-Gerat
konfiguriert werden kann und es das Netzwerk scannen kann.

12. Kehren Sie zu den Eigenschaften des CM579-PNIO Masters
zuriick. FUhren Sie auf der Registerkarte Assign station name
folgende Schritte aus:

Klicken Sie auf Connect to PLC (Login) und wahlen Sie
die zwischen dem Automation Builder und der SPS
verwendete Kommunikationsverbindung. Klicken Sie
dann auf Scan slaves, um alle PROFINET-Slaves, die an
das Netzwerk angeschlossen sind, zu suchen.
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) PUIO_Controller X
Found devices
San

Press scan buttan o tart e scan

D Type

|

e poddess e

» 0000 [0000 o

PROFINET-10-Controller /0
Mapping
PROFINET-I0-Controller IEC
Objects

10 mapping lst

Information

Gatenay
Address
000

MAC Address S
00-1C0134890F |14 .

Verdor  Devee.
D

I0Devcename:  [dver

MAC sdeess:
P address:

[aa
etk [p903
pR——

parameter g Assign configueation tenporarly

Assign 10 Device ame:

] Heson B confipratin

000

setteD

Factory reset

Sie auf Assign station name.

Wahlen Sie im Feld Configure station name den in Schritt
9 definierten Stationsnamen fiir das Modul und klicken

Geben Sie in den Feldern IP address und Network mask
die in Schritt 9 definierte IP-Adresse und Subnetzmaske

ein und klicken Sie auf Assign IP configuration.

13. Definieren Sie die Eigenschaften des E/A-Moduls:

definieren Sie ausfallsichere Werte fiir die
SPS-Ausgangsprozessdaten (PZDs).

Konfigurieren Sie auf der Registerkarte PNIO parameters
die Stoppmodus- und Regelung-Null-Funktionen und
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ui PPO_Type 4 X -

Diagnosss Module Information

PNIO Module I/0 Mapping

PNIO Module IEC Objects Settings
1~ Set Al Default Vaues
10 mapping list

Parameters Value Dataype  AllowedValues  Description
Information General parameters
StopMode Action selection  Freezedats  Integers
Control-zeromode selecton  Use data Integers
Fail safe Contral Word [} Unsignedis  0.65535
Fail safe Reference Unsignedis 0..65535
Failsafe value of RefPZD3 Unsignedis  0..65535
Failsafe value of RefPZD4
Fail safe value of RefPEDS
Failsafe value of RefPZDS

Unsignedis  0..65535
Unsignedis 0..65535
Unsignedis  0..65535

+ Geben Sie auf der Registerkarte PNIO Module I/0
Mapping Namen fir die Variablen ein, die als
Antriebssignale im SPS-Programm verwendet werden.

) o_Type X

Ay pdatevaraies U paret devee et -

]

14. Das SPS-Programm 6ffnen und ein Programm zur Steuerung
des Antriebs erstellen.

15. Das Projekt kompilieren und in die SPS laden.

Hinweis: Stellen Sie sicher, dass die Variablennamen, die fir
die Antriebssignale festgelegt wurden, im SPS-Programm
verwendet werden. Ansonsten wird die Kommunikation nicht
funktionieren.
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PLC_PRG X
PLC_AC500_V3.Application.PLC_PRG
Expression Type Value Prepared value  Address
@ Status_word umT 4919
@ Speed RPM T 400
@ Control_word umT 1151
@ Speed REF T 400

Comment

Status_word[4sis | := Drivel SW[ 4 |;
2 Speed RPM_ 200 ] := Drivel_Rctl]
3|+ Drivel cWamsi] := Control word Tt}
4| Drivel Ref1[300 | := Speed_REF[ 300

o @

Konfiguration einer SIMATIC S7 PLC

Dieses Beispiel beschreibt die Konfiguration der Kommunikation
zwischen einer Siemens SIMATIC S7 SPS und dem Adaptermodul

mit dem SIMATIC Manager Step 7.

Bevor Sie beginnen, muss die FPNO-21 GSD-Datei aus der

Dokumentenbibliothek heruntergeladen werden.

1. Starten Sie den SIMATIC Manager und 6ffnen/erstellen Sie

ein SIMATIC-Programm.

2. Offnen Sie die Hardwarekonfiguration des Projekts.
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% HW Config - [SMATIC 30001) (Configuration) -~ FPNO_eample] PR ===
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Installieren Sie die FPNO-21 GSD-Datei:
« Wahlen Sieim Meni Options die Option Install GSD Files.

« Nach der GSD-Datei in der Dokumentenbibliothek
blattern und Install anklicken.
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Install GSD Files

Install G5O Files: fram the directory A

C:AUserstdrivecaretDesktophGE0ML

File
G FPND 0 Englsh

sl | Show Log Select All Deselect Al

4. Klicken Sie auf das FPNO-21-Objekt und ziehen Sie es aus
dem Gerdtekatalogin das Ethernet (1) PROFINET-IO-System.

83 v Confy - [SMATIC 300 (Cofiguaton) - FPNO_sxample] [=Te &=
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5. Klicken Sie auf das Objekt PPO Typ 7 und ziehen Sie es auf

Steckplatz 1.
Doppelklicken Sie dann auf FPNO-21, um das Fenster

Properties zu 6ffnen.

oo
00
2 TSP
it 7
o i
e2n [ o
3
0
- e
st | v i gt G s | i s Cemmer | s |
7 w0 oceccceereee iz i
K = i i
wien e A
N Rz I (s i m '
i e El
BB e
0055 0 217
o

6. Geben Sie auf der Registerkarte General den Namen fir das
Adaptermodul in das Feld Device name ein.
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Properties - FPNO =
General | Identfication | Shared | Access |

Short deseription: FPNO
PROFINET 10 module FFNO

Order no / fimware: 0000000000000 / V1.0
Family: ABB FPNO

Device name [FPNO

IP address assigned to
GSDfie: GSDMLV2 33 ABB-FRNO-20171026,m /[ 3dapter module

You can modify the IP

address by clicking

Ethernet...

Hode in PROFINET 10 system
Device number i }r |PR0HNET-|0-5yst?ZIm/
IP address: 192.168.02 Ethemet

¥ fissign 1P address via 0 conrolier

Commest

Cancel Help

7. Doppelklicken Siein der Hardwarekonfiguration auf PPO Typ
7in Steckplatz 1, um das Fenster Properties zu 6ffnen.

8. Konfigurieren Sie auf der Registerkarte Parameters die
Stoppmodus- und Regelung-Null-Funktionen und definieren
Sie ausfallsichere Werte fiir die SPS-Ausgangsprozessdaten
(PZDs).
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Properties - PPO Type 7 - (R-/S1)

=

General | Addresses Parameters

Value

=63 Parameters

General parameters
1) Stop Mode Action selection
-2 Control-zero mode selection
Il [BEY Fail safe Control Word
2] Fail safe Reference
] Fail safe value of Ref PZD3
-] Fail safe value of Ref PZD4
&) Fail safe value of Ref PZD5
M 2] Fail safe value of Ref PZD6
I ] Fail safe value of Ref PZD7
[l - Fail safe value of Ref PZD8
f 2] Fail safe value of Ref PZD9
] Fail safe value of Ref PZD10
) Fail safe value of Ref PZD11
"[#) Fail safe value of Ref PZD12

Stop

Ignore data
1150

0

BEEEEEEEER

o]

Cancel Help

9. Weisen Sie den Geratenamen (definiert in Schritt 6) dem

Adaptermodul zu:

«  Klicken Sie in der Hardwarekonfiguration auf FPNO-21.

« Wahlen Sie im Menl PLC die Option Ethernet und
anschlieBend Assign Device Name.
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B ot [SMATIC 00 (Confguation) - FPNO_cample]
Optonvinde_ i,

=l e
. P rrornuses.
[ o
e ono) e,
Eef

[EEEREEERRCEETEL R

« Klicken Sie auf das Gerat mit der korrekten MAC-Adresse,
dem der Gerdatename zugeordnet werden soll. So wird
der Name dem FPNO-21 Adaptermodul zugewiesen.
Klicken Sie dann auf Assign name.

Assign device name ===

Device name:  [FPND x| Dexiee IABBFPND

Aualable devices:

P address | MAL address Device ype | Device name Assign name

00-1C-01-Ff ABB FPND  fono

Node flashing test

Duation (seconds): |3 v
Flashinggn | Flashing off

I~ Show only devices of the same type |~ Disglay only devices without names

Update Expart
Close Help

10. Laden Sie die Hardware-Konfiguration auf die SPS.
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Die SPS ist jetzt bereit fiir die Kommunikation mit dem
Adaptermodul.
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Riicksetzen des PROFINET 10-Geréats liber S7 auf die
Werkseinstellung

Sie kénnen das PROFINET 10-Gerat auf die Werkseinstellung
zurlicksetzen.

1. Gehen Siein der HW-Konfiguration auf PLC - Ethernet - Edit
Ethernet Node.
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00 Stetion Edit Insert [PLC] View Options Window Help

D=e-8 &&

Download...

Upload...

Download Module Identification...

Upload Modul 10 PG..

2[F8

1 —
- o R

Faulty Modules.

Meodule Information...
Operating Mode...
Clear/Reset...

Set Time of Day...
Monitor/Modify

Update Firmware...

Save Device Name to Memory Card...

Ethernet

PROFIBUS

Save Service Data

CrleL.

Ctrl+D
Ctrl+1

): PROFINET40-System (100}

Edit Ethernet Node

Verify Device Name..

Assign Device Name...

Slat li Module
,_iT

| [ I

2. Klicken Sie Fenster Edit Ethernet Node auf Browse....
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Edit Ethernet Node | J

Ethemet nod
Modes accessible online

MAC address: I
—_——

Browse Network - 3 Nodes =5

192.168.01

priia

Start | | IP address | MAL address I Device type | Narne
00-18-1B-1C-11-F4 57-300

Stop

¥ Fast search

< n | b

Flash MAC address: IUU_1 C-01-00-00-06
Cancel Help

——— —

Die Liste der verfligbaren Gerdte wird angezeigt.

Wahlen Sie das Gerat, das auf die Werkseinstellung
zurlickgesetzt werden soll. Klicken Sie auf OK.

Klicken Sie auf Reset, um die Konfiguration zu I6schen.
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Edit Ethernet Node __‘

i~ Ethemet node

Nodes accessible online

MAC address: |UD-1 C-01-00-00-DE Browse... I

— Set IP configuration

% Uge P parameters

Gateway

Subnet mask: 255.265.255.0 " Use router

i IP address: 192.168.0.4 & Do not uze router
Address: |192 16B.0.4

€ Obtain IP address fram & DHCP server
r Identified b

| (% Client ID © MAC address € Device name

ClientiD: |

[ Agsign IP Configuration |

—hgsigh device nam

Device name: |fena Azsigh Name

— Reset to factony setting

Close |

E—-—————————

5. Nach dem die Riicksetzung begonnen hat, erscheint ein

Pop-up-Fenster. Klicken Sie auf OK.
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Edit Ethemet Node (4502:920) ==

@ Resetting to factary settings was started

Die Konfiguration ist nun auf die Werkseinstellung

zurlickgesetzt (Konfiguration des PROFINET

10-Stationsnamens, der Ethernet-Services).
Konfiguration einer Siemens SPS mit TIA14

Dieses Beispiel beschreibt die Konfiguration der Kommunikation
zwischen einer Siemens SIMATIC S7 SPS und dem Adaptermodul
mit dem SIMATIC Manager Step 7.

Bevor Sie beginnen, muss die FPNO-21 GSD-Datei aus der
Dokumentenbibliothek heruntergeladen werden.

1. Starten Sie TIA14 und legen Sie ein neues Projekt an..
2. Offnen Sie die Projektansicht.
3. Installieren Sie die FPNO-21 GSD-Datei:

. Options > Manage general station description files

« Gehen Sie zu dem Pfad, auf dem sich die GSDML-Datei
befindet.

« Aktivieren Sie das Kontrollkdastchen und klicken Sie auf
Install.

4. Flgen Sie ein neues Gerat hinzu und wahlen Sie die CPU aus
der Liste aus.
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Add new device

Device name:

3
=

PC systems

[w] Open device view

[PLc_1
| e | » [l SIMATIC $7-1200
~ (13 SIMaTC 57-1500
~[mcru
Controllers @ cru st en

» [l CPU 1511C1 PN

» [l CPU 1512C1 PN

» [l CPU 15131 PN

» [l CPU 15152 PN

~ [l CPU 1516-3 PNIDP
[T 6Es7 516-3AN00-04B0
[l 6Es7 5163AN01-0480

» [ CPU 1517-3 FIDP

» [l CPU 15184 FNIDP

» [ CPU 1518-4 FN/DP ODK

» [ CPU 1511F-1 BN

» [l cPU 1513F1 BN

» [ cPU 1515F2 FN

» h CFU 1516F-3 PNIDP

» h CFU 1517F-3 PNIDP

» h CFU 1518F-4 PNIDP

» h CFU 1518F-4 PNIDF ODK

» [l cPU 15111 PN

» [ CPU 1515T2 FN

» 5 CPU 1517T-3 PNIDF

» [l CPU 1511TF1 PN

» [l CPU 1515TF2 P

Device:

‘CPU 1516-3 FNIDF
Article no.: 6ES7 516-3ANCO-0ABO
Description:

€PU with display; work memory 1 MB code
and 5 MB data; 10 ns bitinstruction time; 4-
stage protection concept, integrated
technology functions: Motion Control, closed-
loop control, counting&measuring; integrated
tracing; Istinterface: FROFINETIO controller,
supports RTIRT, 2 ports, MRF, ransport
protocol TCPIIP, S7 communication, Web
server, constant bus cycle time, routing: 2nd
interface: PROFINET basic services, wansport
protocol TCPIIP, Wieb server, routing; 3rd
interface: PROFIBUS DP master, constant bus
cycle time, routing; firmware V1.8

o oner

5. Fligen Sie das FPNO-21 zu der Geratekonfiguration hinzu
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6. Offnen Sie die FPNO-21 Geriteansicht und fiigen Sie das
gewinschte Telegramm zu Steckplatz 1 hinzu.

[E Topoiooy view [ Networkviow Y Dovics vew
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7. Weisen Sie das FPNO-21 dem PROFINET Controller zu.

Profinet Example » Devices & networks

| Topology view [g& Network view  [[IY Device view
% Nework 13 Connections o B HEQr =2 [ [ Network overview (D
2 Devce

~ S71500/ET200MP station_1

PLC_T FPNO a » PCa
Not assigned. » FPNO
Ly

elect 10 controller
PLC_1AROFINET interface_1

[<Iw] == ]

8. Wabhlen Sie die Registerkarten Properties > General > das

Unterment Ethernet addresses und geben Sie die IP-Adresse
der SPS ein.

L
i ]

TS LT

i

[ 51

[inie o] Dignostes

[ Poperts

< ostale vew

e protocl
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9. Geben Sie in FPNO-21 properties, im Untermeni Ethernet
addresses die IP-Adresse des FPNO-21 und den
PROFINET-Geratenamen ein. Der Gerdatename wird zur
Identifikation verwendet. Nach der erfolgreichen
Identifikation weist die SPS dem FPNO-21 die IP-Adresse zu.

10. Fugen Sie der neuen Funktionsbaustein ABB_Drive hinzu.
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Function block

11. Fligen Sie Variablen zu dem ABB_Drive FB hinzu.
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Profinet Example » PLC_1 [CPU 1516-3 PNIDP] » Program blocks » ABB_Drive [FB1]

1@
2 a-
s @~
e [
s v
6| =
7@~
s an
1
10l

AhbbbAAAdbAAD

Input

Datatype. Default value

Drive PPOHWADDRFB HWLSUBMODULE 0

utput
<Add news
Inout
Static
PZD read error
PZD write error
PPO OUT
FZD OUT_1
PZD OUT2
FZD OUT3

S mm s E s (mmaEE

wiord
Word
Struct
Word
wiord
wiord
wiord
word
Word
Struct
Word
wiord
wiord
wiord
word
Word

(B =Y am e

Woae &g

g Accessible - [Wita:- [Visiblein = [Setpoint—[su
=]
e 7] @ @

2]

Moretain
Non-etain
Non-etain
Morrretain
Non-etain
Non-etain

Non+etain
Norrretain
Non-etain
Non-etain
Morrretain
Non-etain
Non-etain
Non+etain
Norrretain

PPN IDNEOERNOO®
PPN IONNEEROOE
PPN IONNEERNOOE
DO000000D0O0000000

Non-etain

12. Fligen Sie ABB_Drive zu OB1 hinzu. Weisen Sie ABB_Drive FB
die neue Instanz Data Block zu.
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Call options S
Data block
E Name [2e2_orive_o: I 2
B MNumber l:lzl
e, O
() Automatic

Ifyou call the function block as a single instance, the function
block saves its data in its own instance data block.

more...

13. Fugen Sie die FPNO-21 PPO HW-Adresse dem Eingang Drive
PPO HW ADDR FB hinzu.

%DB1
*ABE_Drive_DB"
]
“ABB_Drive”
ENO
263
*FPNO-FFO_ | Drive PPO
Type_4_1" —|HW ADDR FB

14.Fligen Sie die Bausteine DPRD_DAT und DPWR_DAT zum
ABB_Drive FB hinzu. Bilden Sie die Eingdange und Ausgange
ab.
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DPWR_DAT
- = EN
#"Drive PFO
HWADDRFB" — | ADDR RET VAL — #"PZD write error”
#°FFO OUT| — RECORD ENO —
DPRD_DAT
.—EN RET VAL — #"PZD read error”
#"Drive PFO RECORD — #"FFO IN"
HW ADDR FB* — | ADDR. ENO —

15. Speichern Sie das Projekt und laden Sie es in die SPS.

Extended download to davi

Configured access nodes of "PLC_1”

Device Deviceype slot Type Address Subnet
PLC1 CPU1STG3PNIDP 1X3  PROFIBUS 2
CPU1S163 PNIDP 1 X1 PE 192.168.01 PNIE_1
CPU1SIE3FPNDP 1X2  PNIE 192.168.1.1

Type ofthe FGIFC interface:  [RPIVIE

PGIFCinterface:  [F Thinkpad USE 3.0 Ethemet Adapter ®©
Connection to interfacefsubnet: | PIIE_T ®
[ [-]©
selecttarget device: Show all compatible devices
Device Device type Interface type Address Target device
plc_1 profinetinterface _ 57-1500 PNITE 192168210 =
- - PNIE Access address -

[ Fiash LED

Online status infarmation: [ pisplay only error messages

Loading includes hardware configuration data
Loading includes hardware configuration data
Scan and information retrieval completed.

1. Loading includes hardware configurstion data

[+l
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16. Klicken Sie in der Geratekonfiguration mit der rechten
Maustaste auf die Schaltflache FPNO-21 und wéhlen Sie
Assign device name.

‘Assign PROFINET device name.

Configured PROFINET device
PROFINETdevice name: | fpno I~

Device gpe:  [rrN021 ]

Online access

Type of the PGIRC interface:
PGIPC interface:  [R8 Thinkpad USE 3.0 Ethernet Adapter [~] ©F
ﬂ; Device filter

@) Only show devices of the same type
() 0nly show devices with bad parameter settings

[ Onlyshow devices without names

Accessible devices in the network:

Paddiess  MACaddress Device  PROFINET devicemame  status
0000 00-1COTFFF980  FPNO21  fpno oK
[ FlashLED
Al 0

[2]

Update list

Online status information:
€@  Search completed. 1 of 2 devices were found.
@ PROFINET device name “pno” was successAillyassigned to MAC address *00-1C-01FF-F9-0°
Th d *fono® fullyassigned dress " 3

[ [} ]

17. Im Online-Modus kénnen die Werte nun Gberwacht werden.
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18. Wenn die Werte forciert werden sollen, fligen Sie die FPNO-21
Adressen zur Tag-Tabelle hinzu und fligen Sie die Variablen
der Tag-Tabelle zur Forcierungstabelle hinzu.

Profinet Example » PLC_1 [CPU 15163 PN/DP] » Watch and force tables » Force table S

Address [Display format | Moritorvalue | Monitor with ... | Force value F o

orro LT Hex 1681231 Permanent
ooz Hex 16#0000 Permanent
N LE Hex 16#0000 Permanent

" "PPO IN_4" Hex 16#0000 Permanent O

I""PPO IN_S" Hex 16#0000 Permanent O
Pro e Hex 1670000 Pemanent
70 OUT "FZ0 OUT_I" Hex 1670000 Pemanent
70 OUT- 720 OUT 2" Hex 16#0000 Permanent
70 OUT" 720 OUT_3" Hex 16#0000 Permanent
70 OUT" P20 OUT 4" Hex 16#0000 Permanent

PO OUT ."PZD OUT_S" Hex 16%0000 Permanent 0

PO OUT ."PZD OUT_6" Hex 16#0000 Permanent O

°ZD read error” Hex 16#0000 Permanent O
08" *72D write eror” Hex 16#0000 Pemanent
w0 Hex 1681231 Pemanent
prves oeC o Permanent

“quo:p Hex i Permanent 168047 @

squazp oec i Permanent s00 @

al [ 5
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Medienredundanzprotokoll (MRP)

Das Medienredundanzprotokoll-(MRP)-Netzwerk verwendet die
Ringtopologie, die, wie in dem folgenden Anschlussschaltbild
dargestellt, mehrere Knoten umfasst. Einer der Knoten
Ubernimmt die Funktion als Medienredundanzmanager (MRM),
und andere Knoten mit FPNO-21 Modulen haben die Funktion als
Medienredundanz-Clients (MRC). Jeder Knoten, MRM oder MRC,
verfligt Uber zwei Ports zur Verbindung mit dem Ring.

Beim FPNO-21 Modul betragt die Verbindungsgeschwindigkeit
der beiden Ports 100 Mbit/s, vollduplex.

Hinweis: Die Anzahl der Knoten im Ring sollte nicht mehr als 50
betragen.

cle

Beschreibung

Mit dem FPNO-21 Modul ausgestatteter ABB Frequenzumrichter

SPS oder Switch MRM (Medienredundanzmanager)
Port1

AW~

Port 2
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Konfiguration des Medienredundanzprotokolls (MRP)
mit der Siemens SPS
Sie kdnnen das MRP fiir die Siemens SPS mit SIMATIC S7
konfigurieren, nachdem die Basiskonfiguration vorgenommen

wurde. Anleitung zur Basiskonfiguration siehe Abschnitt
Konfiguration einer SIMATIC S7 PLC (Seite 72).

1. Doppelklicken Sie im Stationsfenster auf PN-10.

B HW Config - [SIMATIC 3001} {Configuration) —
@l Station Edit Inset PLC View Options

D@8 B &5 =2 | dsn

&1 FPRO

E’ Al
FPNO

Ethemet(1). PROFINET-I0-System {100}

DG UR

PS 307 5A
CPU 319F-3 PN/DP
MPLDP

or
XIFIR Port T
X3P2R Port 2

3
4

e

%

Das PN-10 Eigenschaftsfenster wird ge6ffnet.

2. Wahlen Sie im Fenster Properties PN-IO die Registerkarte
Media Redundancy.
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Properties - PN-IO (R0/S2.3) =]
Genersl |  Addesses |  PROFINET IDevice |  Synchronization |
Media Redundancy Time-of-Day Synchronization l Options ]
—MRP Configuration
Domain: Imrpdomaln-1 L]
|Manager (Auto) L.l
[PN-O)\Port 1 (RO/S2/X3 P1 R) =l
[PN-0)\Port 2 (RO/S2/X3 P2 R) =1
I~ Diagnostic intemupts

OK Cancel Help

3. Wahlen Sie in der Dropdown-Liste "Role" die Rolle Manager
(Auto) flr die SPS und klicken Sie dann auf OK

4. Klicken Sie im Fenster Master Station auf FPNO und
doppelklicken Sie dann auf Interface.
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@_DILPNO-

Bthemet(1); PROFINET40-System

SOUR
1 Y
2 [ CPU 313F-3 PN/DJ
7 MPLDP
x 0P
X3 PNID
XIFPTR Port 1
X3P2R Pot 2
3
|
4 [ i
:l:l 11 FPNO
st | JF Modue | oid
2 FPNO £,

vy Bt e it ¥

Das Fenster Properties-Interface wird gedffnet.

5. Wahlen Sieim Fenster Properties-Interface die Registerkarte
Media Redundancy.
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Properties - Interface (X1) [ =]
General | Addresses | 10 Cycle | Shared Device Media Redundancy
~MRP Configuration
Domain [mmdomain-1 ~|
Role: [client ~|
[interface)\Port 10X1 P1R] |
[ntera t2 (X1 F2R =1
™ Diagnostic intemupts
OK Cancel Help
s

6. Wahlen Sie in der Dropdown-Liste "Role" die Client-Rolle fir

7.

das FPNO-Modul.

Wahlen Sie im Fenster Properties-Interface die Option 10
Cycle und stellen Sie die Watchdog-Zeit ein.

Ein fir die Watchdog-Zeit empfohlener Wert ist 200 ms.
Stellen Sie sicher, dass die Verbindung bei einer
Unterbrechung des Rings aufrechterhalten wird.
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o
Properties - Interface (X1) [ =]
General | Addresses 10 Cycle | Shared Device | Media Redundancy |
Update Time
Mode: Fixed factor =
Factor Send clock ms]
Update time [ms]: [t6000  ~] = [16 ~] x [ro
Watchdog Time
Number of accepted update cycles with missing 10 data: 13 b
Watchdog time s} 208.000
oK Cancel Help
A

8. Klicken Sie im Fenster Master Station mit der rechten
Maustaste auf PROFINET IO System und wahlen Sie PROFINET
10 Domain Management.
Die konfigurierten Gerate (PN-10 und FPNO) werden im
Fenster Domain Management angezeigt.
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Domain management - Ethernet{1) | J

Sync Domain  MRP Domain |
MRP Domain

MRP Domain mrpdomain-1 v New

Interfaces in the fing; 2 Number of managers (auto): 1

Number of interfaces outside the ring 0 Number of managers: o
Number of clerts 1

Nodes
Display:
= MRP Domain |
Station /10 system e
© Ring interconnections
% MRP domain
" Muiti MRP domain
Station / Device Name | MRF inst_ | MRP Domain | Role [ Fing por 1 [ Fing port 2 [
SIMATIC 300(1) / PNAO mpdomain-1  Manager {Auto) Port 1(R0/S2%3P1R} Port 2 (R0/S2/X3 P2 R}
SIMATIC 300(1) (1) FPNO mpdoman-1  Client Fort 1 (X1 P1R) Port 2 (X1 P2R)

i Select Al uto con |

oK Cancel Help

Konfiguration des Medienredundanzprotokolls (MRP)
mit TIA14

Sie kdnnen das MRP fiir die Siemens SPS mit SIMATIC S7
konfigurieren, nachdem die Basiskonfiguration vorgenommen
wurde. Anleitung zur Basiskonfiguration siehe Abschnitt
Konfiguration einer Siemens SPS mit TIA14 (Seite 83).
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3 Bl Bl e el = Bl

Gehen Sie bei der Konfiguration eines MRP mit dem TIA-Portal,
wie folgt, vor:

1. Erweitern Sie in der Geratelibersicht des TIA-Portals den
Eintrag PLC und wahlen Sie die gewtinschte
PROFINET-Schnittstelle.

Die PROFINET-Schnittstellenansicht wird gedffnet.
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FPNO_21_MRP » PLC_1[CPU 1516-3 PN/DP]

| Topology view [diy Networkview [[IY Device view |
dt [rea B®r A Device overview
|- [module Rack slot -
El o o [
v PC o 1
» PROFINETinterface 1 © 11
» PROFINETinterface 2 © 1x2
DF interface_1 o 13
o 2 3 | 2 2
o 3
Rail_0 u o 4
i o 5
o 5
o 7
o 8
o ]
o 10
o "
o 12
<[] 100% - —i— & < n EP
|3 Properties | *i}Info_ )| % Diagnostics |
|| General [ 10tags [ Systemconstants | Texts |
= PRDG:::‘"MEEEW > Media redundancy
Ethernet addresses
Time synchroniztion VRF domain | ]
Gramii et Media redundancyrole: [TTIFT )
~ Advanced options
S —— Ring port 1: | PROFINETinterface_1 [X1]iPart_1 [X1 P1R] =)
Wedia redundancy Ring port2: | PROFINETinterface_1 [X1]iPort_2 [X1 P2 R] [
» Real time setings [ piagnestics intermupts
» Port [X1P1 Rl
» Port [X1P2R]

2. Klicken Sie in der PROFINET-Schnittstellenansicht auf die
Registerkarte General und wahlen Sie Media Redundancy und
dann fir die SPS die Funktion (Rolle) Manager (auto).

3. Erweitern Sie in der Device overview den Eintrag FPNO-21
und wahlen Sie Interface.

Die PROFINET-Schnittstellenansicht wird gedffnet.
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[& Topology view [ Network view |II¥ Device view |
& [Feno BT =] Device overview
2| niodule . Rack slot la..
~ FPNO ) )
> Interace o ox1
L [ 1
&
o 2
— i
L] «
= [ :
<[] 100% -] —5— & < [0 [>]
[ el Properties | i) Info_i)| @/ Diagnestics |
|| General [ I0tags | Systemconstants | Texts |
General N
Ethemet addresses e
- Aduanced options
Interface options MRF domain | mrpdomain-2
BT Weds redundncy o
} Real ime settings
b Port1 IX1 P1RI Ring port 1: [ Interface [X1]iPert 1 [X1 P1R] [-]
¥ Port2 [X1P2R] Ring port2: | Interface [X1]iPert 2 [X1 P2 R] -]
Hardware identifier Diagnostics intermupts
N

4. Klicken Sie in der PROFINET-Schnittstellenansicht, auf die
Registerkarte General und wahlen Sie Media Redundancy und
dann Client role fir das FPNO-21 an.

5. Wahlen Sie auf der Registerkarte Allgemein die Option 10
Cycle und stellen Sie die Watchdog-Zeit ein.
Ein fir die Watchdog-Zeit empfohlener Wert ist 200 ms.
Stellen Sie sicher, dass die Verbindung bei einer
Unterbrechung des Rings aufrechterhalten wird.
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... » PLC_1[CPU 1516-3 PN/DP] » Distributed /O » PROFINET 10-System (100): PN/IE_1 » FPNO

[& Topology view [y Network view [[lf Device view ||

Ethernet addresses
+ Advanced options
Interface options
wedia redundancy
~ Real time settings
10 cycle
» Port1 [X1P1R]
} Port2 [X1P2R]
Hardware identifer

R <l & B (&l S [ [ Device overview
£ 2 Module . |Rack Slot
& ) ) )
» Interface o ox1
— o B
L] o 2
-
<[] —— < [ >
[ Properties |1} Info_&)| ¥ Diagnostics _|
|| General | 10 tags | System constants | Texts |
General [] > 10cyde

Shared Device

10 controller outside project
with access to this 10 device |0

[+] B

Comman send clock e
Update time
@ Automatic 128.000 ms
Ocanbeses [
Adoptupdate time ck changes
Watchdog time:

Accepted update cycles without

WO dota. |3

Wistchdog time. ms

Gehen Sie fiir das MRP Domain Management zur Ansicht

Media Redundancy view und klicken Sie auf die Schaltflache

Domain settings.

Shared Device

Mit der Option zur Aktivierung des Shared Device kdnnen Sie
Uber ein FPNO-21 Modul von zwei Controllern aus auf einen
Frequenzumrichter zugreifen.

Beispiel: eine SPS steuert den Frequenzumrichter, die andere ist
die Sicherheits-SPS fiir eine sichere Kommunikation. Die
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PROFINET-Frequenzumrichter-Steuerung und PROFIsafe kénnen
von separaten SPSen verwendet werden.

Das Shared Device fiir die ABB SPS mit dem
Automation Builder konfigurieren

Konfigurieren der Antriebssteuerungs-SPS

1. Wahlen Sie das PPO-Telegramm zur Verwendung fir
Steckplatz 1. Lassen Sie Steckplatz 2 leer.

2. Legen Sie den PROFINET-Stationsnamen und die IP-Adresse
auf Basis des Netzwerks fest.

Devices > o x

=[5 |G shared device
= Drive_Control_PLC (PM583-ETH - TB511-ETH)
+ £ application
& 10_Bus
* e Interfaces
=@ Extension Bus
= B cM573_PNIO (CM579-PNIO)
=-B¥7] PNIO_Controller (PROFINET-IO-Contraller)
=¥l FenG_21 (FPNO-21)
Edill PPO_Type_4(PPO Type 4)
K <Empty> (<Empty=)
= [F) safety_PLC (PM5B3£TH - T8521£1H)
£ @ﬂ Application_1
10_Bus
+ g Interfaces
= ﬂ Extension_Bus
=B ACS00_SMS80_S (AC500 SM560-5)
2 acso0_s
=B CM573_PNIO (CM573-PNIO)
=B PNIO_Controller (PROFINETI0-Controller)
= Hl Fero_21 (FPNO-21)
K <Empty> (<Empty>)
B4 PROFIsafe_aBB_PS1 (PROFIsafe ABB_PS1)
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Konfigurieren der- Sicherheits-SPS

1. Wahlen Sie das Sicherheitstelegramm zur Verwendung fiir
Steckplatz 2. Lassen Sie Steckplatz 1 leer.

Devices -~ 3 x
=5 | FenO_shared_device -
= [ Drive_Control_PLC (PM383-ETH - TB511-ETH)
+ @ﬂ Application
10_Bus
- gm Interfaces
= @ Extension_Bus
=B cms7s_pnIo (cMS79-PNIO)
= B3 PNIO_Controller (PROFINET-I0-Controller)
=¥ FenO_21 (FPNOD-21)
B4l PPO_Type_4 (PPOTyDe 4)
K <Empty> (<Empty>)
= [ safety_PLC (PM533-ETH - TE521-ETH)
+-2l) application_1
& 10_Bus
- Interfaces
=@ Extension_Bus
= B ACS00_SMS60_S (ACS00 SM560-5)
[ acsoo_s
=B cMs7s_pNIO (CMSTS-PNIO)

PNIO_Controller (PROFINET-IQ-Controller)

= FPNO_21 {FPNO-21)
E  <Empty: (<Empty>)
Ed] PROFIsafe_ABE_PS1 (PROFIsafe ABE_PS1)

2. Verwenden Sie denselben PROFINET-Stationsnamen wie bei
der SPS-Konfiguration der Frequenzumrichter-Steuerung.

3. Klicken Sie auf der Registerkarte Option das Kontrollkdstchen
Shared Device an.
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FPNO_21 a
General

Shared Device.

Port Data
/0 mapping list
PROFINET 10 Device coblelength  [<m ]  MAUType [100BasenD Coppen) <]
Information

Cable Length

o e | =

Das Shared Device fiir die Siemens SPS mit dem
TIA-Portal konfigurieren
Konfigurieren der Antriebssteuerungs-SPS

1. Wahlen Sie das PPO-Telegramm zur Verwendung fir
Steckplatz 1. Lassen Sie Steckplatz 2 leer.

2. Legen Sie den PROFINET-Stationsnamen und die IP-Adresse
fest.

Konfigurieren der- Sicherheits-SPS
1. Wahlen Sie FPNO-21 in der Ansicht Device.

2. Wahlen Sie das Sicherheitstelegramm zur Verwendung fir
Steckplatz 2. Lassen Sie Steckplatz 1 leer.

3. Verwenden Sie denselben PROFINET-Stationsnamen wie bei
der SPS-Konfiguration der Frequenzumrichter-Steuerung.

4. Wahlen Sie auf der Registerkarte Shared Device die
Zugriffsrechte auf den PROFIsafe-Steckplatz fir die
Sicherheits-SPS aus.




108 PROFINET IO - Inbetriebnahme

J General ” 10 tags ” System constants H Texts

~ General
Shared Device

Catalog information
~ PROFINETinterface [X1]

General Mame Fail-safe  Access
Ethemet addresses ~ FFNO_1 PLC_1
~ Advanced options ~ Interface -
Interface options Port 1 —
Media redundancy Fort 2 —
} Realtime settings PROFisafe ABB_PS1.1 | | FLC_1
~ Port1[X1 P1R]
General

Fortinterconnection
Port options
Hardware identifier

 Port 2 [X1 P2 R]
General

Portinterconnection
Port options
Hardware identifier
Hardware identifier
Identification & Maintenance
Hardware identifier

Shared Device
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S2 Systemredundanz

Mit der Systemredundanz kann die Systemverfligbarkeit erh6ht
werden, indem das System fehlertoleranter wird. Bei der S2
Systemredundanz gibt es redundante PROFINET Controller im
Netzwerk. Bei Ausfall der primaren Controllerverbindung erkennt
ein Backup-Controller die Stérung und libernimmt die Steuerung
der Gerate im Netzwerk. Eine S2 Systemredundanz kann mit einer
Ringtopologie (MRP) kombiniert werden.

Hinweis: Sowohl die Primar- als auch die Backup-Controller
richten ihre eigenen PROFINET-Verbindungen zu den Geraten ein
und verdoppeln so die Menge zyklischer Kommunikationsdaten.
Dies muss bei der Dimensionierung des Netzwerks berlicksichtigt
werden.

FPNO-21 unterstutzt die S2 Systemredundanz ab
Firmware-Version 1.10 mit GSDML-V2.4-ABB-FPNO-20201118 und
neuer.




110 PROFINET IO - Inbetriebnahme

[] []

PROFINET IO

Primér-Controller

Backup-Controller

ABB Frequenzumrichter

Alwlin|+

Synchronisation
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PROFINET IO -
Kommunikationsprofile

Inhalt dieses Kapitels

Dieses Kapitel beschreibt die bei der Kommunikation zwischen
dem PROFINET IO Master, dem Adaptermodul und dem
Frequenzumrichter verwendeten Kommunikationsprofile.

Kommunikationsprofile

Mit Hilfe von Kommunikationsprofilen kénnen Steuerbefehle
(Steuerwort, Statuswort, Sollwerte und Istwerte) zwischen der
Master-Station und dem Antrieb Ubertragen werden.

Mit dem FPNO-21 Modul kann das PROFINET-Netzwerk entweder
das Profil PROFIdrive oder ABB Drives verwenden. Beide werden
mit dem Adaptermodul in das native Profil (z. B. DCU oder FBA)
konvertiert. Zusatzlich sind die beiden Modi Transparent
16-Bit-Wort und Transparent 32-Bit-Wort verfligbar. Bei den
Transparent-Modi erfolgt keine Datenkonvertierung.
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Die folgende Abbildung veranschaulicht die Profil-Auswahl.

Drive
Profile selection:
PROFIdrive
K .
ABB Drives
1
o e |
Select Select
PROFINET
cw Transparent16
REF1 AN Optional > (N
REF2 | 16/32 [~ <4 reference/actual |<E— -
SwW -bit value scaling —]
ACT1
ACT2 Group A Group A
Par. 02 . Par. 02
PROFIdrive
positioning
PROFINET 1)
Data conversion
[ omaconversin |
. 16/32 Transparent32
. -bit |
PZD10 < >

Hinweis: Die Abbildung gilt nur, wenn die PPO-Benachrichtigung
verwendet wird. Bei der Verwendung von Standard-Telegrammen
(ST) wird das Kommunikationsprofil automatisch ausgewahilt.

In den folgenden Abschnitten werden das Steuerwort, das
Statuswort, die Sollwerte und die Istwerte fir die
Kommunikationsprofile PROFIdrive und ABB Drives beschrieben.
Einzelheiten zu den nativen Profilen finden Sie in den
Frequenzumrichter-Handbuchern.
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Kommunikationsprofil PROFIdrive

Steuerwort und Statuswort

Das Steuerwort (PROFIdrive-Parameter 967) ist das wichtigste
Mittel zur Steuerung des Frequenzumrichters lber einen Feldbus.
Es wird von der Feldbus-Master-Station tUber das Adaptermodul
an den Frequenzumrichter gesendet. Der Antrieb andert seinen
Betriebszustand entsprechend den Bit-codierten Anweisungen
im Steuerwort und sendet im Statuswort (PROFIdrive-Parameter
968) Statusinformationen an den Master zurick.

Der Inhalt des Steuer- und des Statusworts ist nachfolgend
beschrieben. Informationen zu den
frequenzumrichterspezifischen Bits finden Sie in der
Dokumentation des Frequenzumrichters. Die Zustande des
Frequenzumrichters sind auf Seite 118 dargestellt. Die Zustande
des Frequenzumrichters fiir den Positionierungsmodus sind auf
Seite 119 dargestellt.

Steuerwort-Inhalte

In der folgenden Tabelle wird der Inhalt des Steuerworts fir das
Kommunikationsprofil PROFIdrive dargestellt
(PROFIdrive-Parameter 967). Der fettgedruckte Text in
GroBbuchstaben bezieht sich auf die in der Zustandsmaschine
auf Seite 118dargestellten Zustdnde. angegeben.

Bit | Name Wert STATUS/Beschreibung
Drehzahlregelung Positionierung
0 EIN 1 Weiter mit BETRIEBSBEREIT.
AUS1 0 Not-AUS, Stopp entlang der gewahlten

Verzdégerungsrampe. Weiter mit OFFLACTI-
VE; weiter mit READY TO SWITCH ON, so-
fern keine anderen Sperren (OFF2, OFF3)
aktiviert sind.
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STATUS/Beschreibung

Drehzahlregelung

Positionierung

OFF2

OFF3

OPERATION_ENA-
BLE

ENABLE_ RAMP_
GENERATOR
oder
TRAVERSING
_TASK

Betrieb fortsetzen (OFF2 nicht aktiv).

Not-AUS, Austrudeln bis zum Stillstand.
Weiter mit OFF2 ACTIVE; weiter mit
SWITCH-ON INHIBIT.

Betrieb fortsetzen (OFF3 nicht aktiv).

Notstopp, Stopp entsprechend dem
schnellsten, méglichen Verzégerungsmo-
dus. Weiter mit OFF3 ACTIVE; weiter mit
SWITCH-ON INHIBIT.

Warnung: Sicherstellen, dass der Motor und
die angetriebene Maschine in diesem Mo-

dus gestoppt werden kdénnen.
Weiter mit ENABLE OPERATION.

Betrieb sperren. Weiter mit OPERATION

INHIBITED.

Normaler Betrieb.
Weiter mit RAMP
FUNCTION GENERA-
TOR: ENABLE OUT-
PUT.

Normaler Betrieb.
Fahrauftrag nicht
abbrechen.

Anhalten entspre-
chend dem einge-
stellten Stoppmo-
dus.

Stopp: Fahrauftrag
wird verworfen (ab-
gebrochen).

Normaler Betrieb.
Weiter mit RAMP
FUNCTION GENERA-
TOR: ENABLE ACCE-
LERATION.

Normaler Betrieb.
Kein Zwischenstopp.

Rampenfunktion an-
gehalten (Ausgang
des Rampenfunkti-
onsgenerators gehal-
ten).

Zwischenstopp
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Bit | Name Wert STATUS/Beschreibung
Drehzahiregelung Positionierung
6 1 Normaler Betrieb. Fahrauftrag aktivie-
Weiter mit OPERA- | ren (0 - 1). Dies ist
TING. ein Umschaltbit
Hinweis: Dieses Bit | (Toggle Bit) jede an-
ist nur wirksam, steigende Flanke des
wenn die Feldbus- | Signals gibt einen
schnittstelle mit Hil- | Fahrauftrag oder
fe der Antriebspara- | einen neuen Sollwert
meter als Quelle fir | frei.
dieses Signal einge-
stellt ist.
0 Der Eingang des
Rampenfunktionsge-
nerators wird auf
Null gesetzt.
7 RESET 0->1 | Stérungsquittierung, wenn eine aktive
Stoérung ansteht. Weiter mit SWITCH-ON
INHIBIT.
Hinweis: Dieses Bit ist nur wirksam, wenn
die Feldbusschnittstelle mit Hilfe der An-
triebsparameter als Quelle fiir dieses Signal
eingestellt ist.
0 (Normalen Betrieb fortsetzen)
8 JOGGING_1 Jogging 1 (Tippbetrieb, wird nicht von allen
Antriebstypen unterstiitzt)
9 JOGGING_2 Jogging 2 (Tippbetrieb, wird nicht von allen
Antriebstypen unterstiitzt)
10 | REMOTE_CMD 1 Aktivierung der Feldbus-Steuerung
0 Steuerwort <> 0 oder Sollwert <> 0: letztes
Steuerwort bzw. letzten Sollwert beibehal-
ten. Steuerwort = 0 und Sollwert = 0: Feld-
bussteuerung aktiviert.
11 1 Anwenderspezifi- Start der Referenz-
sches Bit wie mit fahrt (Homing)
0 PROFIdrive-Parame- Stopp der Referenz-

ter 933 definiert. fahrt (Homing)
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Bit

Name

Wert

STATUS/Beschreibung

Drehzahlregelung Positionierung

12

Anwenderspezifisches Bit wie mit PROFI-
drive-Parameter 934 definiert.
StandardmaBig abgebildet auf Drive Main
CW Bit 12.

13

14

15

Statuswort-Inhalte

Anwenderspezifisches Bit wie mit PROFI-
drive-Parameter 935 definiert.
StandardmaBig abgebildet auf Drive Main
CW bit 13.

Anwenderspezifisches Bit wie mit PROFI-
drive-Parameter 936 definiert.
StandardmaBig abgebildet auf Drive Main
CW Bit 14.

Anwenderspezifisches Bit wie mit PROFI-
drive-Parameter 937 definiert.
StandardmaéBig abgebildet auf Drive Main
CW Bit 15.

In der folgenden Tabelle wird der Inhalt des Steuerworts fir das
Kommunikationsprofil PROFIdrive dargestellt
(PROFIdrive-Parameter 968). Der fett gedruckte Text in
GroBbuchstaben bezieht sich auf die in der State Machine Seite
dargestellten Zustande.118 angegeben.

Bit | Name Wert STATUS/Beschreibung
Drehzahlregelung Positionierung
(o] RDY_ON 1 READY TO SWITCH ON
(0] NOT READY TO SWITCH ON
1 RDY_RUN 1 READY TO OPERATE
(] OFF1 ACTIVE
2 RDY_REF 1 ENABLE OPERATION
(0] OPERATION INHIBIT




Bit

Name

Wert
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STATUS/Beschreibung

Drehzahiregelung Positionierung

TRIPPED

OFF_2_STA

OFF_3_STA

FAULT
Keine Stérungsmeldung aktiv
OFF2 nicht aktiviert

OFF2 ACTIVE
OFF3 nicht aktiviert

OFF3 ACTIVE

SWC_ON_ INHIB

SWITCH-ON INHIBIT ACTIVE
SWITCH-ON INHIBIT NOT ACTIVE

10

ALARM

AT_SETPOINT

REMOTE

Warnung

~lo|lr lolr ol ol~r|lo ~

Keine Warnung

OPERATING. Der Istwert entspricht dem
Sollwert (= innerhalb der Toleranzgrenzen).

Der Istwert weicht vom Sollwert ab (= ist
auBerhalb der Toleranzgrenzen).

Das Automatisierungssystem wird dazu
aufgefordert, die Steuerung zu Giberneh-
men.

Die Steuerung durch das Automatisierungs-
systemist nicht mdglich. Die Steuerung ist
nur am Gerdt oder Uber eine andere
Schnittstelle moglich.

Tatsachlicher Fre- | Zielposition erreicht
quenz- oder Drehzahl-
wert sind gleich oder
groBer als der Uber-
wachungsgrenzwert

Der aktuelle Fre- Nicht an Zielposition
quenz- oder Drehzahl-

wert liegt innerhalb

der Uberwachungs-

grenze.
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Bit | Name Wert STATUS/Beschreibung
Drehzahlregelung Positionierung
11 1 Auf PROFIdrive SW | Das Homing/die Re-
Bit 11 abgebildet. ferenzfahrt wurde
Anwenderspezifi- ausgefiihrt und ist
sches Bit wie mit gliltig.
PROFIdrive-Parame- |, . = |
(0] L Keine giiltige Refe-
ter 939 deﬁwgrt, renzposition (Home-
StandardmaBig auf Position) vorhanden
PROFIdrive SW Bit 11 ’
abgebildet.
12 1 Auf PROFIdrive SW | Quittierung des
) Bit 11 abgebildet. Fahrauftrags (0 > 1)
Anwenderspezifi-
sches Bit wie mit
PROFIdrive-Parame-
ter 940 definiert.
StandardmaBig auf
PROFIdrive SW Bit 12
abgebildet.
13 1 Auf PROFIdrive SW | Antrieb gestoppt.
(0] i]t 1 ack;geblldit.. Antrieb in Betrieb.
nwenoerspezill- | o hrauftrag wird
sches Bit wie mit ausgefiihrt (n <> 0)
PROFIdrive-Parame- | 21>9 '
ter 941 definiert.
StandardmaBig auf
PROFIdrive SW Bit 13
abgebildet.
14 Anwenderspezifisches Bit wie mit PROFI-
drive-Parameter 942 definiert.
StandardmaBig auf PROFIdrive SW Bit 14
abgebildet.
15 Anwenderspezifisches Bit wie mit PROFI-

drive-Parameter 943 definiert.

Ablaufplan des Grundsteuerwerks fiir alle Betriebsarten

Allgemeiner PROFIdrive-Ablaufplan des Grundsteuerwerks fir

alle Betriebsarten
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MAINS OFF

Power ON

SWITCH-ON

INHIBIT (SW Bit6=1)

OFF1 (CW Bit0=0)

ABCD

(CW Bit3=0)

OPERATION|
INHIBIT (SW Bit2=0)

operation
inhibited

from any state

OFF1 (CW Bit0=0)

OFF1
ACTIVE

n(H=0/1=0

(SW Bit1=0)

Enable operation

NOT READY

TO SWITCH ON| (SW Bit0=0)

READY TO

SWITCH ONL— (sw gito=1)

READY TO | Main contactor ON
OPERATE (SW Bit1=1)

from any state

(CW=3xxx X1xx Xxxx X110)

ON (CW=5000¢ X1xx Xxxxx x111)

Emergency stop
OFF3 (CW Bit2=0)

PROFIdrive
State machine

CW = Control word
SW = Status word

n = Speed

| = Input current

RFG = Ramp function
generator

f = Frequency

from any state

from any state
Emergency stop
OFF2 (CW Bit1=0)

(CW Bit3=1)

J— — — — 1 1 (SW Bit5=0) (SW Bit4=0)

B CD
r Foee— n(f)=0/1=0 Main contactor OFF -

| cw B\M:O!%l - Y L= — — -«  — 1
N > <t
2 ENABLE
Sl OPERATION| (SW Bit2=1) |
9 >
g
a r
aj| (CW Bit5=0)
%] | Jogging 1 or 2 ON

| (CW Bit8=1 or Bit9=1)

(CW Bit6=0) |
— 1

condition

rising edge |
of the bit

Jogging 1 or 2 OFF
(CW Bit8=0 or Bit9=0)

‘n=0 or f =0" and ‘I=0"
and pause expired
>

Ablaufplan des Grundsteuerwerks fiir die Positionierung

PROFIdrive-Ablaufplan des Grundsteuerwerks fiir die Betriebsart
Positionierung
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BASIC STATE:
Operating” | (s Bit10,13=1)
(CW Bit4,5=1
mm and
CW Bit6
edge 0=1)
r
HOMING
| RUNNING
L
13
r—— - — — 1 — — — —/ 7
Y
raversing task
| active (SW Bit10,13=0) |

| (CW BIit6 edge (CW Bit5=0) |

0=1)

(CW Bit5=0) |

_ — — — 4

(CW Bit4=0)

Braking with
ramp

(SW Bit10,13=0)

(CW Bit11=1)

(SW Bit10,11,13=0)
(SW BIit10,11,13=1)

CW Bit11=0)

PROFIdrive
State machine
for PROFIdrive

positioning mode

Cws= Control word
SW = Status word

+ condition

1 In the “Operating”
state of the general
state machine:
SWhbits 0, 1and 2=1
SW bit 6 = 0.
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Sollwerte

ABB Frequenzumrichter kénnen Steuerdaten von verschiedenen
Quellen erhalten, einschlieBlich Analog- und Digitaleingangen,
dem Bedienpanel und einem Feldbusadaptermodul (z. B.
FPNO-21). Damit der Frequenzumrichter Giber PROFINET gesteuert
wird, muss das Modul als Quelle fiir die Steuerungsinformationen
z. B. den Sollwert ausgewahlt werden.

Sollwerte im Drehzahlregelungsmodus

Im Drehzahlregelungsmodus sind Sollwerte 16-Bit- oder
32-Bit-Worte mit einem Vorzeichenbit und einem 15-Bit- oder
31-Bit-Integerwert. Ein negativer Sollwert (der die umgekehrte
Drehrichtung anzeigt) wird durch die Berechnung des
Komplementédrwerts des positiven Sollwerts ermittelt.

Ein 16-Bit-Drehzahlsollwert (REF oder NSOLL_A) in hexadezimaler
Form (0...4000h) entspricht 0...100% des maximalem Sollwerts
(wie er durch einen Antriebsparameter definiert ist).

Ein 32-Bit-Drehzahlsollwert (NSOLL_B) in hexadezimaler Form
(0...4000 0000h) entspricht 0...100% des maximalen Sollwerts
(wie er durch einen Antriebsparameter definiert ist).

Istwerte

Istwerte sind 16-Bit- oder 32-Bit-Worte, die Betriebsdaten des
Antriebs enthalten. Die zu Gberwachenden Funktionen werden
mit einem Antriebsparameter ausgewabhlt.

Istwerte im Drehzahlregelungsmodus

Die Skalierung der 16-Bit-Drehzahlistwerte (ACT oder NIST_A) in
hexadezimaler Form (0...4000h) entspricht 0...100% des
maximalen Sollwerts (wie er durch einen Antriebsparameter
definiertist z. B. Drehzahlskalierung im ACSM1, ACS850, ACQ810,
ACS480, ACS580 und ACS880 sowie dem externen Sollwert im
ACS355).
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Die Skalierung der 32-Bit-Drehzahlistwerte (NIST_B) in
hexadezimaler Form (0...4000 0000h) entspricht 0...100% des
maximalen Sollwerts (wie er durch einen Antriebsparameter
definiertist z. B. Drehzahlskalierung im ACSM1, ACS850, ACQ810,
ACS480, ACS580 und ACS880 sowie dem externen Sollwert im
ACS355).

Kommunikationsprofil ABB Drives

Steuerwort und Statuswort

Das Steuerwort ist das wichtigste Mittel zur Steuerung des
Frequenzumrichters Uber einen Feldbus. Es wird von der
Feldbus-Master-Station Uber das Adaptermodul an den
Frequenzumrichter gesendet. Der Antrieb andert seinen
Betriebszustand entsprechend den Bit-codierten Anweisungen
im Steuerwort und sendet im Statuswort Statusinformationen
an den Master zurlick.

Der Inhalt des Steuer- und des Statusworts wird nachfolgend
detailliert beschrieben. Die Zustdnde des Frequenzumrichters
werden auf Seite 126 dargestellt.

Steuerwort-Inhalte

In der folgenden Tabelle wird der Inhalt des Steuerworts fir das
Kommunikationsprofil ABB Drives dargestellt. Der fett gedruckte
Text in GroBbuchstaben bezieht sich auf die Seite 126
dargestellten Zustande.

Bit | Name Wert ‘ STATUS/Beschreibung
(0] OFF1_CON- 1 ‘ Weiter mit BETRIEBSBEREIT.
TROL 0 Stopp entlang der aktiven Verzégerungsrampe.

Weiter mit OFF1 ACTIVE; weiter mit READY TO
SWITCH ON, sofern keine anderen Sperren
(OFF2, OFF3) aktiviert sind.




Bit

Name

OFF2_CON-
TROL

OFF3_ CON-
TROL

Wert
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STATUS/Beschreibung
Betrieb fortsetzen (OFF2 nicht aktiv).

Not-AUS, Austrudeln bis zum Stopp. Weiter
mit OFF2 ACTIVE; weiter mit SWITCH-ON INHI-
BITED.

Betrieb fortsetzen (OFF3 nicht aktiv).

Notstopp, Stopp mit der durch den Frequen-
zumrichter-Parameter definierten Zeit. Weiter
mit OFF3 ACTIVE; weiter mit SWITCH-ON INHI-
BITED.

Warnung: Sicherstellen, dass der Motor und
die angetriebene Maschine in diesem Modus
gestoppt werden kénnen.

INHIBIT_OPERA-
TION

RAMP_OUT_ZE-
RO

1

Weiter mit OPERATION ENABLED.

Hinweis: Das Freigabesignal muss aktiv sein;
siehe die Dokumentation des Frequenzumrich-
ters. Wenn der Antrieb auf Empfang des Frei-
gabesignals Uber den Feldbus eingestellt ist,
aktiviert dieses Bit das Signal.

Betrieb sperren. Weiter mit OPERATION INHI-
BITED.

Normaler Betrieb. Weiter mit RAMP FUNCTION
GENERATOR: OUTPUT ENABLED.

Ausgang des Rampenfunktionsgenerators auf
Null forcieren. Der Frequenzumrichter wird
rampengefiihrt gestoppt (Strom- und DC-
Spannungsgrenzen sind wirksam)

RAMP_HOLD

Rampenfunktion freigeben.
Weiter mit RAMP FUNCTION GENERATOR:
ACCELERATOR ENABLED.

Rampenfunktion angehalten (Ausgang des
Rampenfunktionsgenerators gehalten).
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Bit | Name Wert STATUS/Beschreibung
6 RAMP_IN_ZERO |1 Normaler Betrieb. Weiter mit OPERATION.

Hinweis: Dieses Bit ist nur wirksam, wenn die
Feldbusschnittstelle mit Hilfe der Antriebspa-
rameter als Quelle fur dieses Signal eingestellt
ist.

0 Der Eingang des Rampenfunktionsgenerators
wird auf Null gesetzt.

7 RESET 0-1 | Stérungsquittierung, wenn eine aktive Stérung
ansteht. Weiter mit SWITCH-ON INHIBITED.

Hinweis: Dieses Bit ist nur wirksam, wenn die
Feldbusschnittstelle mit Hilfe der Antriebspa-
rameter als Quelle fir dieses Signal eingestellt

ist.
0 Normalen Betrieb fortsetzen.
8 ... Reserviert
9
10 |REMOTE_CMD |1 Aktivierung der Feldbus-Steuerung
0 Steuerwort und Sollwert werden nicht an den

Antrieb Ubermittelt, mit Ausnahmen fiir die
Steuerwort-Bits OFF1, OFF2 und OFF3.

11 |EXT_CTRL_LOC|1 Externen Steuerplatz EXT2 wahlen. Wirksam,
wenn der Steuerplatz fiir die Anwahl Gber den
Feldbus parametriert ist.

0 Externen Steuerplatz EXT1 wahlen. Wirksam,
wenn der Steuerplatz fir die Anwahl Gber den
Feldbus parametriert ist.

12 | Antriebsspezifisch (Informationen siehe Dokumentation des Antriebs.)

15

Statuswort-Inhalte
In der folgenden Tabelle wird der Inhalt des Steuerworts fir das
Kommunikationsprofil ABB Drives dargestellt. Der fett gedruckte

Text in GroBbuchstaben bezieht sich auf die Seite 126
dargestellten Zustande.
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Bit

Name

STATUS/Beschreibung

RDY_ON

READY TO SWITCH ON

NOT READY TO SWITCH ON

RDY_RUN

READY TO OPERATE

OFF1 ACTIVE

RDY_REF

OPERATION ENABLED
OPERATION INHIBITED

TRIPPED

OFF_2_STA

FAULT

Keine Stérungsmeldung aktiv
OFF2 nicht aktiviert

OFF2 ACTIVE

OFF_3_STA

OFF3 nicht aktiviert
OFF3 ACTIVE

SWC_ON_INHIB

SWITCH-ON INHIBITED

ALARM

AT_SETPOINT

Warnung

Keine Warnung

OPERATION.Der Istwert entspricht dem Soll-
wert (liegtinnerhalb der Toleranzgrenzen, d.h.
bei Drehzahlregelung betragt die Drehzahlab-
weichung max. 10% der Motornenndrehzahl).

Der Istwert weicht vom Sollwert ab = liegt au-
Berhalb der Toleranzgrenzen.

REMOTE

Aktiver Steuerplatz: REMOTE (EXT1 oder EXT2)
Antriebs-Steuerplatz: LOCAL

10

ABOVE_LIMIT

-

Der Frequenz- oder Drehzahl-Istwert entspricht
dem (mit dem Antriebsparameter eingestell-
ten) Uberwachungsgrenzwert oder tiberschrei-
tet ihn. Dies gilt flr beide Drehrichtungen.

Frequenz- oder Drehzahlistwert liegt innerhalb
der Uberwachungsgrenze
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Bit | Name
11 EXT_CTRL_LOC

12 | EXT_RUN_ENA-
BLE

Wert
1

STATUS/Beschreibung

Externer Steuerplatz EXT2 gewdhlt. Hinweis
zum ACS880: Dieses Bit ist nur wirksam, wenn
die Feldbusschnittstelle mit den Antriebspara-
metern als das Ziel fiir dieses Signal eingestellt
ist. Auswahl Anwender-Bit 0 (06.33)

-

0

Externer Steuerplatz EXT1 gewahlt.

Externes Betriebs-Freigabesignal empfangen.
Hinweis zum ACS880: Dieses Bit ist nur wirk-
sam, wenn die Feldbusschnittstelle mit den

Antriebsparametern als Ziel fir dieses Signal
eingestellt ist. Auswahl Anwender-Bit 1 (06.34)

Kein externes Freigabesignal empfangen

14
15 |FBA_ERROR

13 | Antriebsspezifis

ch (Informationen siehe Dokumentation des Antriebs.)

Dateniibertragungsfehler durch Feldbus-Adap-
termodul erkannt.

Die Kommunikation des Feldbusadapters ist
OK.

Ablaufplan

Im Folgenden ist die Zustandsmaschine fir das
Kommunikationsprofil ABB Drives abgebildet.
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(CW Bit3=0)

OPERATION
INHIBITED

operation
inhibited

(SW Bit2=0)

from any state

OFF1 (CW Bit0=0)

OFF1
ACTIVE

n(H=0/1=0

(SW Bit1=0)

(CW Bit3=1 Y

an
SW Bit12=1)

BCD

(CW Bitd=0)

<t
SWITCH-ON X
| MAINS OFF | INHIBITED (SW Bit6=1) ABB Drives
communication
Power ON (CW Bit0=0) .
> profile
NOT READY TO —
ABCD SWITCHON | — (sw Bito=0) [CW = Control word

DY TO
SWITCH ON

READY T¢

READY TO
OPERATE

SW = Status word

n = Speed

| = Input current

RFG = Ramp function
generator

If = Frequency

(CW=xxxx XXX XXxx X110)

(SW Bit0=1)

from any state
(CW=xxxx X1XX XXXX X111)

(SW Bit1=1)

(CW=)00xx X1xx Xxxx 1111
and SW Bit12=1)

from any state from any state

stop
OFF3 (CW Bit2=0)

(SW Bit5=0)

n()=0/1=0

(CW Bit5=0)

(CW Bit6=0)

OPERATION
ENABLED

(SW Bite=1)

(CW=xxxx xLxx X111 1111) condition
rising edge
(SW Bit8=1) of the bit

Sollwerte

Sollwerte sind 16-Bit-Worte mit einem Vorzeichenbit und einem
15-Bit-Integerwert. Ein negativer Sollwert (der die umgekehrte

Drehrichtung anzeigt) wir:

d durch die Berechnung des

Komplementédrwerts des positiven Sollwerts ermittelt.
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ABB Frequenzumrichter kdnnen Steuerdaten von verschiedenen
Quellen erhalten, einschlieBlich Analog- und Digitaleingangen,
dem Bedienpanel und einem Feldbusadaptermodul (z. B.
FPNO-21). Damit der Frequenzumrichter Uber Feldbus gesteuert
wird, muss das Modul als Quelle fiir die Steuerungsinformationen
z. B. den Sollwert ausgewahlt werden.

Skalierung

Sollwerte werden, wie folgt, skaliert.

Hinweis: Die Werte von REF1 MAX und REF2 MAX werden mit den
Antriebsparametern eingestellt. Siehe hierzu die
Frequenzumrichter-Handblcher.

Beim ACSM1, ACS850, ACQ810, ACS480, ACS580 und ACS880
entspricht der Drehzahlsollwert (REFx) dezimal (0...20000)
0...100% des skalierten Drehzahlwerts (wie durch einen
Antriebsparameter definiert). Bei manchen Frequenzumrichtern
kann der Mindestsollwert eingestellt werden. Siehe hierzu
Parameter 46.06 oder 46.07 im Firmware-Handbuch des
Frequenzumrichters.

Beim ACS355 kann Antriebsparameter REFx MIN den aktuellen
Minimum-Sollwert begrenzen.

Fieldous ——————— Drive
REF2: 10000 REFx MAX / Speed scale
REF1: 20000
0 REFx MIN
-(REFx MIN)
REF2:-10000 L _(REFx MAX) / Speed scale
REF1: -20000
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Istwerte

Istwerte sind 16-Bit-Worte, die Betriebsdaten des Antriebs
enthalten. Die zu Gberwachenden Funktionen werden mit einem
Antriebsparameter ausgewahlt.

Skalierung

Istwerte werden, wie folgt, skaliert.

Hinweis: Die Werte von REF1 MAX und REF2 MAX werden mit den
Antriebsparametern eingestellt. Siehe hierzu die
Frequenzumrichter-Handbucher.

Fieldbus 4—— Drive

ACT2: 10000 __ REFx MAX
ACT1: 20000

ACT2: -10000 -(REFx MAX)
ACT1: -20000
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PROFINET IO -
Kommunikationsprotokoll

Inhalt dieses Kapitels

Dieses Kapitel beschreibt das PROFINET
10-Kommunikationsprotokoll fiir das Adaptermodul. Weitere
Informationen zur PROFINET I0-Kommunikation enthalt das
Application Layer Protocol von PROFINET fiir eine dezentrale
Peripherie und die dezentrale Automation v2.0.

PROFINET IO

PROFINET IO ist ein Feldbusprotokoll, das die Kommunikation
zwischen programmierbaren Controllern und dezentralen
Feldgeraten in einem Ethernet-Netzwerk ermdglicht. Das
Protokoll teilt die Gerate in E/A-Controller,
E/A-Uberwachungsgeréte und E/A-Gerate ein, die Giber
bestimmte Services verfligen.
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PROFINET IO nutzt fir den Datenaustausch drei verschiedene
Kommunikationskanale:

« Der Standard-UDP/IP- und TCP/IP-Kanal wird zur
Parametrierung und Konfiguration von Geraten und fir
azyklische Operationen verwendet.

« Der Echtzeitkanal (RT) wird fur die zyklische
Datenlibertragung und Alarme verwendet.

« Der Kanal fir die isochrone Echtzeit (IRT) wird z. B. bei
Motion-Control-Applikationen verwendet (im FPNO-21 noch
nicht realisiert).

PROFINET IO-Gerate sind in Steckplatze und Substeckplatze
unterteilt, die Module und Submodule aufnehmen kdnnen. Ein
Gerat kann nahezu eine beliebige Anzahl von Steckpldtzen und
Substeckplatzen aufweisen, und sie kdnnen virtuell oder real sein.
Geratespezifische Daten liegen in Steckplatz O;
modulspezifische-und submodulspezifische Daten liegen auf
den folgenden Steckplatzen und Substeckplatzen.

Eine der Vorteile von PROFINET IO ist die Diagnose und
Alarmierung. Jedes Modul und Submodul sendet Giber den
zyklischen Kanal Alarmdaten an den E/A-Controller.
Diagnosedaten kénnen durch Verwendung der aufgezeichneten
Daten azyklisch aus dem Gerat gelesen werden.

Die Eigenschaften und Services eines PROFINET IO Gerdts sind
in der GSD-Datei beschrieben, diein der GSDML (General Station
Description Markup Language) geschrieben ist. Die GSD-Datei
beschreibt die gerdtespezifischen Module und das Verfahren zur
Zuweisung von Modulen und Submodulen zu vordefinierten
Steckplatzen und Substeckplatzen. Siehe hierzu Abschnitt
Download der GSD-Datei (Seite 66) .
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PROFINET-Netzwerkeinstellungen

In PROFINET werden Netzwerkgerate durch Stationsnamen
identifiziert. Der Controller verwendet das DCP (Discovery and
Configuration Protocol), um Gerate mit konfigurierten Namen
im Netzwerk zu finden. Das Gerat mit dem entsprechenden
Namen antwortet mit einer Identitatsantwort, die auch die
aktuelle IP-Adresse des Gerats enthalt.

Wenn die aktuelle IP-Adresse von der Adresse in der
Hardware-Konfiguration des Controllers abweicht, stellt der
Controller das Gerat mit einer neuen IP-Adresse entsprechend
der Konfiguration ein. Diese IP-Adresse ist temporar, das
bedeutet, dass nach einem Neustart des Gerats die IP-Adresse
0.0.0.0 lauten wird, wie im PROFINET-Standard festgelegt.

Die fiir PROFINET empfohlene IP-Einstellung ist Static IP und die
Adresseist 0.0.0.0. Beidieser Einstellung braucht die IP-Adresse
nur an einer Stelle konfiguriert zu werden
(Hardware-Konfiguration), wodurch IP-Adressenkonflikte
zwischen den Gerdten vermieden werden.

PROFINET IO im FPNO-21

Wenn PROFINET IO als Kommunikationsprofil gewahlt wurde,
kann das FPNO-21 Modul die Kommunikationsprofile ABB Drives,
Transparent 16 und Transparent 32 oder das PROFIdrive-Profil
verwenden. Das Profil kann liber FPNO-21
Konfigurationsparameter 02 Protocol/Profile ausgewahlt werden.
Sie kdnnen auch den entsprechenden Geratezugriffspunkt (DAP)
und das Funktionsmodul mit diesem Tool auswahlen.

- Steckplatz O hat Substeckplatze, und das eingesteckte
DAP-Modul stellt das Gerat selbst dar. Folgende
Substeckplatze sind verfligbar:

« Substeckplatz 0x0001 ist DAP
«  Substeckplatz 0x8000 ist das Schnittstellen-Submodul
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«  Substeckplatz 0x8001 ist Port 1
«  Substeckplatz 0x8002 ist Port 2.

Steckplatz 1 und sein Substeckplatz unterstiitzen andere
Funktionsmodule und Submodule, die in der GSD-Datei
beschrieben sind. Folgende Substeckplatze sind verfligbar:

1. Fir PPO-Typen
«  Substeckplatz 0x0001 ist das Telegramm
2. Fur Standardtelegramme
«  Substeckplatz 0x0001 ist der Modul-Zugriffspunkt
«  Substeckplatz 0x0002 ist das Telegramm
Steckplatz 2 wird fiir PROFIsafe verwendet
« Substeckplatz 0x0001 ist das PROFIsafe-Telegramm

Vom FPNO-21 Modul bereitgestellte Dienste

Zyklische Telegramme

Mechanismus fiir den azyklischen Parameterzugriff
Identifikations- & Wartungsfunktionen (I1&M)
Medienredundanzprotokoll (MRP)
Systemredundanz (S2)

Shared Device

Netzwerkdiagnose (SNMP)

Topologie-Information (LLDP) mit LLDP-MIB

PROFIdrive-Parameter (bei den Profilen ABB Drives und
Transparent)
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Diagnose- und Alarmmechanismus (nur beim
PROFIdrive-Profil)

Storungspuffer (bei den Profilen ABB Drives und
Transparent).

Typen zyklischer Telegramme

PPO-Typen
b ; Process data
arameter |_ 5
. “ 7 |Fixed area Freely mappable area 2 _
identification| g o ' @ Y A | 2T
- |= L
OUT area IND | VALUE| CW | REF | pzD3| PzD4|PZD5 | PZD6 | PzD7| PZD8 | PZD9 | PZD10|PZD11|PZD12| 5 &
INarea | 1D IND | VALUE| SW | ACT | PzD3| PzD4|PZDS5 | PZD6 | PZD7| PZD8 | PZD9 |PZD10 [PZD11|PZD12| A G
PKW PZD
1
|
Type 6 DP-V1
P I
|
Type 79 2
o I Y A N I L

OUT-Bereich — Daten vom Master zum Slave (Steuerdaten)
IN-Bereich — Daten vom Slave zum Master (Istwerte)
Parameter-ldentifikation:

ID - Parameter-Identifikation

IND - Index fiir Arrays

VALUE - Parameterwert (max. 4 Byte)

PKW — Parameter ID/Wert

Prozessdaten

CW - Steuerwort
SW - Statuswort
REF - Sollwert

ACT - Istwert

PZD - Prozessdaten

(applikationsspezifisch)




136 PROFINET 10 - Kommunikationsprotokoll

DW - Datenwort

Standardtelegrammtypen (ST) (DP-V1)

ST1
PZD1 PzZD2
OUT-Be- |STwW1 NSOLL_A
reich Steuerwort 1 Drehzahlsollwert A
IN-Bereich | ZSW1 NIST_A
Statuswort 1 Drehzahlistwert A
ST2
PZD1 PzD2..3 PZD4
OUT-Be- |STW1 NSOLL_B STW2
reich Steuerwort 1 Drehzahlsollwert B Steuerwort 2
IN-Bereich | ZSW1 NIST_B ZSw2
Statuswort 1 Drehzahlistwert B Statuswort 2

Hinweis: Informationen zum Inhalt des Steuerworts, Statusworts,
der Soll- und Istwerte enthalt das Kapitel PROFINET 1O -
Kommunikationsprofile

Verhalten der Ausgangsdaten

Wenn ‘ Dann ‘

I0OPS (SPS-Providerstatus) = schlecht | Die Ausgangsdaten enthalten die letz-

ten Werte

Die Ausgangsdaten enthalten die letz-
ten Werte

Verbindungsstérung

Nach dem Einschalten ‘ Alle Ausgangsdaten sind O
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Parameterbearbeitung mit dem Mechanismus fiir
den azyklischen Parameterzugriff (DP-V1)

PROFINET IO bietet Dienste fiir das Lesen und Schreiben von
Datensatzen fiir den azyklischen Parameterzugriff. Wenn auf die
Antriebsparameter oder FPNO-21-Parameter zugegriffen wird,
werden der entsprechende Steckplatz, Substeckplatz und Index
eingestellt, und ein PROFIdrive DP-V1-Telegramm wird auf den
Datenblock des Datensatz-Lese- oder Schreib-Frames Gbertragen.

Aufbau des Headers und des Frames

PROFINET 10 verwendet das DCE RPC-Protokoll (Distributed
Computing Environment Remote Procedure Call) fiir das
azyklische Lesen und Schreiben. 10-Controller und I0-Supervisor
sind flir den Aufbau der meisten Datenstrukturen (Frames)
zustandig. Allerdings kann es sein, dass die Bearbeitung der
Header der PROFIdrive-Anforderung und -Antwort von der
Applikationslogik ausgefiihrt werden muss. Die azyklische
Datenstruktur, Header und Fehlercodes sind nachfolgend
beschrieben.

Rahmen Ziel- | Quell- | Ether- | IP RPC NDR |Lesen |Daten
adres- | adres- | Typ ubP oder
se se schrei-
ben
Bytes 6 6 2 28 80 20 64

Zieladresse und Quelladresse sind das Ziel und die Quelle der
Kommunikationsverbindung. Die Adressen sind im
Hexadezimal-Format geschrieben z. B. 00-30-11-02-57-AD.

Ether-Typ ist 0x800 bei der Kommunikation, die nicht in Echtzeit
verlauft.

Die Felder IP und UDP enthalten die IP-Adresse der Quelle und
des Ziels sowie die Kommunikationsports und die Lange der
Meldung.
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RPC enthalt z. B. die Service-ID fiir Lesen und Schreiben, die
Schnittstellenbeschreibung sowie die ausgewahlten Objekte.

Der NDR-Anforderungsblock beschreibt die Lange des folgenden
Datenblocks. Der Antwortblock enthalt auch die Bytes ErrorCode,
ErrorDecode, ErrorCodel und ErrorCode2 zur Angabe des Status
der Anforderung. Die Antwort-Fehlercodes sind in der folgenden
Tabelle aufgelistet.

Byte Wert und Bedeutung
ErrorCode OxDF (Fehler beim Schreiben)
OxDE (Fehler beim Lesen)

ErrorDecode | ox80 (PNIORW) ErrorCodel wird, wie im Abschnitt ErrorCo-
del (Seite 138) beschrieben, decodiert. Der ErrorCode2 ist O.

0x81 (PNIO) ErrorCodel und ErrorCode2 werden, wie im Ab-
schnitt ErrorCodel (Seite 138) beschrieben, decodiert.

ErrorCodel Fehlerklasse und Fehlercode. Siehe Abschnitt ErrorCodel (Sei-
te 138).

ErrorCode2 Hier nicht beschrieben

ErrorCodel

In der folgenden Tabelle ist ErrorCodel mit PNIORW-Dekodierung
aufgelistet.

wss [ [x [ [ [ x [ Juss

Fehlerklasse Bedeutung Fehlercode

0...9 (Reserviert)
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10 (Ox0A) Applikation 0 = Lesefehler

1 = Schreibfehler

2 = Modulfehler

3...7 = Reserviert

8 = Versionskonflikt

9 = Merkmal nicht unterstitzt
10...15 = anwenderspezifisch

11 (Ox0B) Zugriff 0 = Ungliltiger Index

1 = Fehler Schreiblange

2 = Slot ungliltig

3 = Typenkonflikt

4 = ungliltiger Bereich

5 = Statuskonflikt

6 = Zugriff verweigert

7 = ungliltiger Bereich

8 = ungliltiger Parameter
9 = ungliltiger Typ
10...15 = anwenderspezifisch

12 (0x0C) Ressource 0 = Lesen Bedingungskonflikt

1 = Schreiben Bedingungskonflikt
2 = Ressource belegt

3 = Ressource nicht verfliigbar
4...7 = reserviert

8...15 = anwenderspezifisch

13...15 Anwenderspezi-
fisch

DP-V1 Lesen/Schreiben Auftragssequenz

Ein Lese-/Schreib-Service fiir einen Antriebsparameter wird
nachfolgend veranschaulicht.
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Master DP-V1 Slave
PROFIdrive q Write request DB47 | Parameter request
Parameter \
request

Write response /
Ml without data
14
\ Read request DB47 — >
without data ld
y Parameter
Read response () processing
N without data
/
\ Read_request DB47 »—
without data
N\
4 PROFIdrive | 4 Reaq response / )
Parameter with data Parameter response

response

Fiir die Ubermittlung werden DP-V1 Dateneinheiten verwendet.
Die PROFIdrive-Parameteranforderung ist in der DP-V1
Anforderungin Form von Daten enthalten. GleichermaBen enthalt
die DP-V1 Antwort die PROFIdrive-Parameterantwort in Form
von Daten.

Zuerst wird ein Schreibauftrag gesendet, der die
Parameteranforderung enthalt. Wenn der Schreibauftrag giiltig
ist, quittiert das Adaptermodul ihn mit einer DP-V1
Schreibantwort ohne Daten. Der Master sendet dann einen
Leseauftrag. Wenn das Adaptermodul noch mit der Ausfiihrung
des internen Parameterauftrags beschaftigt ist, sendet es eine
negative Antwort mit dem DP-V1 Fehlercode B5h (Statuskonflikt).
In diesem Fall wiederholt der Master die Leseanforderung, bis
das Adaptermodul die PROFIdrive-Antwortdaten bereit hat.




PROFINET 10 - Kommunikationsprotokoll 141

Ist der Schreibauftrag unglltig, wird eine negative Antwort mit
einem DP-V1 Fehlercode zurlickgesendet (siehe Abschnitt
ErrorCodel (Seite 138)).

Blocke lesen und schreiben

Ein Leseblock wird bei Leseanforderungen und Antworten
verwendet, wahrend ein Schreibblock bei Schreibanforderungen
und Antworten verwendet wird. Eine Anforderung besteht aus
eindeutigen Kennungen fir die Verbindung,
Adressierungsinformationen und der Lange der
Aufzeichnungsdaten. Eine Antwort enthalt auBerdem zwei
zusétzliche Felder fiir die Ubertragung von Informationen.

In der folgenden Tabelle wird der Aufbau von Lese- und
Schreibblécken detailliert dargestellt.

Feld(er) Beschreibung Bereich Typ
Service Anforderung oder Antwort | Anforderung ui8
(0x00)
Antwort (0x80)
Betrieb Lesen oder schreiben Schreiben (0x08) |UI8
Lesen (0x09)
Blocklange Lange des Blocks 0...OxFFFF ul16
ARUUID Kennung ui32
« Zeit gering ul1l6
ul16
+  Zeit mittel Octet[2]
« Zeitlang und Version Octet{6]
- Uhr
« Knoten
API Applikationsprozess-Ken- | Gerdtezugriffs- ui32
nung punkt (0x0000)
PROFIdrive
(0Ox3A00)
Steckplatz Steckplatz des Modul-Zu- | 0x01 ul16

griffspunkts (MAP/PAP)
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Feld(er) Beschreibung Bereich Typ
Substeckplatz Steckplatz des Modul-Zu- | 0x01 ul16
griffspunkts (MAP/PAP)
Padding 2 Bytes
Index Index des Datensatz-Date- | Ox2F ul16
nobjekts OxBO2E
OxBO2F
Datenlange Lange des Datenblocks 0...OxFFFFFFFF | UI32
Zusétzlicher Wert | Feld zur Ubertragung zu- ul16
1 satzlicher Daten
(nur Antwort)
Zusétzlicher Wert | Feld zur Ubertragung zu- ul16

2
(nur Antwort)

satzlicher Daten

Padding 24 Bytes fur die Anforderung, 20 Bytes fiir die Antwort
Datenblock Wird nur bei Schreibauftrag und Leseantwort verwendet
Datenblock

Der Datenblock enthalt einen PROFIdrive-spezifischen

Anforderungs- oder Antwort-Header.

In der folgenden Tabelle wird der Inhalt des PROFIdrive
Auftrags-Headers beschrieben.

Feld(er) Beschreibung Bereich Byte/Wort
Auftrags-Referenz | Eindeutige Identifikation, | 1...255 Byte

die vom Master gesetzt

wird. Andert sich mit je-

dem neuen Auftrag.
Auftrags-ID Auftragstyp fur den ausge- | Parameter lesen | Byte

gebenen Block (01h) Parameter

schreiben (02h)

Antriebsobjekt-ID | Auf O oder 1 einzustellen. | 0...255 Byte
Anzahl von Para- | Anzahl von Parametern, 1...37 Byte

metern

die im Auftrag vorhanden
sind.




Feld(er)
Attribut

Anzahl der Elemen-
te
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Beschreibung

Typ des Objekts, auf das

zugegriffen wird. Hinweis:
“Beschreibung” und “Text”
werden nicht unterstiitzt.

Anzahl der Array-Elemente,
auf die zugegriffen wird,
oder Lange des Strings,
auf den zugegriffen wird.
Auf 0 gesetzt, wenn keine
Array-Parameter verwen-
det werden.

Bereich

Wert (10h) Be-
schreibung (20h)
Text (30h)

0,1.234

Byte/Wort
Byte

Byte

Parameter-Index

Subindex

Format?

Adresse des Parameters,

auf den zugegriffen wird.
“0” wird vom FPNO-21 ak-
zeptiert.

Adressiert

- das erste Array-Ele-
ment des Parameters
oder

« den Anfang eines
Strings oder

- das Text-Array oder

- das Beschreibungsele-
ment, auf das zugegrif-
fen wird.

Siehe Tabelle auf Seite 144
angegeben.

1...65535

0...65535

Siehe Tabelle auf
Seite 144 angege-
ben.

Wort

Wort

Byte

Anzahl der WerteD

Wertel)

Anzahl der Werte, die fol-
gen.

Die Werte des Auftrags. Im
Fall einer ungeraden An-
zahl von Bytes wird ein
Null-Byte angehdngt, um
die Wortstruktur des Tele-
gramms sicherzustellen.

0...234

Byte

Siehe For-
matfeld.




144 PROFINET 10 - Kommunikationsprotokoll

1) Nur Auftrags-ID 02h (Parameter dndern) ist. Das Format, die
Anzahl der Werte und die Wertfelder werden flir andere Parameter

wiederholt.

In der folgenden Tabelle wird der Inhalt des PROFIdrive
Antwort-Headers beschrieben.

Feld(er)

Auftrags-Referenz
(gespiegelt)
Antwort-ID

Beschreibung

Spiegelung des Auftrags.

Antwort vom Slave. Falls ein ange-
forderter Dienst fehlschlagt, wird
eine “nicht quittiert (not acknow-
ledged)”-Antwort (NAK) angezeigt.

Bereich
1...255

Param lesen OK

(01h)

Param lesen NAK
(81h)

Param schreiben OK
(02h)

Param schreiben NAK
(82h)

Antriebsobjekt-ID

Anzahl von Para-
metern

Format?

Anzahl der Wertel)
Wertel

Muss auf 1 gesetzt werden.

Anzahl der Parameter, die im Auf-
trag vorhanden sind.

Siehe Tabelle auf Seite 144 angege-
ben.

Anzahl der Werte, die folgen.

Die Werte des Auftrags. Im Fall ei-
ner ungeraden Anzahl von Bytes
wird ein Null-Byte angehdngt, um
die Wortstruktur des Telegramms
sicherzustellen.

0...255
1...37

Siehe Tabelle auf Seite
144 angegeben.

0...234

1) Nur Auftrags-ID O1h (Parameter dndern OK) ist. Das Format,
die Anzahl der Werte und die Wertfelder werden fiir andere
Parameter wiederholt.

Die folgende Tabelle zeigt die Datentypen fiir das Feld Format
in der PROFIdrive-Antwort.

Code
0x00

\ Typ
‘ (Reserviert)
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Code Typ

0x01...0x36 Standard-Datentypen
1. Boolesch (nicht unterstitzt)
2. Integer8 (nicht unterstitzt)
3. Integerl6
4. Integer32
5. Unsigned8 (nicht unterstitzt)
6. Unsigned16
7. Unsigned32
8. Gleitpunkt (nicht unterstitzt)
9. Sichtbarer String (nicht unterstiitzt)

0x37...0x3F (Reserviert)

0x40 Null

0x41 Byte

0x42 Wort

0x43 Doppelwort

Ox44 Fehler-

0x45...0xFF (Reserviert)

Die folgende Tabelle zeigt die Fehlercodes fiir den PROFIdrive
Parameter-Auftrag an

Fehler | Bedeutung Verwendung bei
#

00h Nicht freigegebene Parameter- | Zugriff auf nicht verfigbaren Parame-
Nummer ter

O1h Parameterwert kann nicht ge- | Anderungszugriff auf einen Parameter-
andert werden wert, der nicht gedndert werden kann

0zh Ober- oder Untergrenze Uber- | Schreibzugriff mit einem Wert auBer-
/unterschritten halb der Grenzen

03h Ungultiger Subindex Zugriff auf nicht verfligbaren Subindex
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Fehler | Bedeutung

Verwendung bei

#
04h Kein Array Zugriff mit Subindex auf einen nicht
indizierten Parameter
05h Datentyp nicht korrekt Schreibzugriff mit einem Wert, der
nicht dem Datentyp des Parameters
entspricht
06h Einstellung nicht zuldssig (nur | Schreibzugriff mit einem Wert ungleich
Reset mdglich) 0, wenn dies nicht zuldssig ist
07h Beschreibungselement kann | Schreibzugriff auf ein Beschreibungs-
nicht gedndert werden element, das nicht gedndert werden
kann
09h Keine Beschreibungsdaten Zugriff auf eine nicht verfligbare Be-
verfligbar schreibung (Parameterwert ist verfiig-
bar)
OBh Keine Betriebsprioritat Anderungszugriffsrechte ohne Rechte
zur Anderung von Parametern
OFh Kein Text-Array verfliigbar Zugriff auf ein Text-Array, das nicht
verfligbar ist (Parameterwert ist ver-
fugbar)
11h Auftrag kann wegen des Be- | Zugriff zeitweise wegen nicht spezifi-
triebsmodus nicht ausgefiihrt | zierter Griinde nicht mdglich
werden
14h Wert nicht zuldssig Schreibzugriff mit einem Wert inner-
halb der Grenzen, der jedoch wegen
anderer langfristiger Griinde nicht zu-
gelassen werden kann (Parameter mit
definierten Einzelwerten)
15h Antwort zu lang Die Lédnge der aktuellen Antwort liber-
schreitet die maximal libertragbare
Lange.
16h Parameteradresse nicht zulds- | Unzuldssiger Wert oder Wert, der fiir
sig dieses Attribut, die Anzahl von Elemen-
ten, Parameternummer oder Subindex
bzw. eine Kombination nicht unter-
stitzt wird
17h Unzuldssiges Format Schreibauftrag: Unzuldssiges Format

oder Format der Parameterdaten, das
nicht unterstiitzt wird
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Fehler | Bedeutung Verwendung bei

#

18h Anzahl der Werte inkonsistent | Schreibauftrag: Die Anzahl der Werte
der Parameterdaten passt nicht zur
Anzahl der Elemente in dieser Parame-
teradresse.

65h ... | Herstellerspezifischer Fehler- | -

FF bereich

65h Anwenderspezifischer Fehler | Anwenderspezifischer Fehler

66h Auftrag nicht unterstitzt Auftrag nicht unterstitzt

67h Datentiibertragungsfehler Auftrag kann wegen eines Dateniiber-
tragungsfehlers nicht abgeschlossen
werden

6Eh Nicht-fliichtiger Fehler Fehler beim Schreiben in den nicht-
fliichtigen Speicher

6Fh Time-Out Fehler Auftrag wegen Zeitfehlers abgebro-
chen.

78h PZD Zuordnungsfehler Parameter kann nicht den PZD zuge-
ordnet werden (GréBendifferenz oder
nicht vorhanden).

79h PZD Speicherfehler Parameter kann nicht den PZD zuge-
ordnet werden (Speicherplatz).

7Ah Mehrfache PZD Zuordnung Parameter kann nicht den PZD zuge-
ordnet werden (mehrfaches PZD
Schreiben).

82h Steuerwort Bit-Zuordnung Steuerwort Bit-Zuordnung nicht még-
lich (Parameter 933...937, z.B. doppelte
Zuordnung von Bits).

8Ch Fehler Anderung Drehmoment- | Modusinderung auf TORQUE/Drehmo-

modus ment nicht méglich (Frequenz wird

verwendet).

90h Unzuldssige Auftrags-1D Die Auftrags-ID der Antwort ist nicht
zuldssig.

96h Interner Puffer Pufferliberlauf

AOh Interne Kommunikation Datenlibertragungsfehler zwischen

dem Modul und dem Antrieb
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Funktionsbausteine zum Senden von DP-V1
Telegrammen (Siemens S7)

bei IEC 61131-3 kompatiblen Systemen gibt es Funktionsbausteine
fur den azyklischen Zugriff auf Daten. Bei Siemens S7, kann SFB
52 "RDREC" zum Lesen und SFB53 "WRREC" zum Schreiben von
Daten, wie folgt, verwendet werden:

- Bei INDEX: den Wert OxBO2F, OxBO2E oder Ox2F verbinden.

- BeiDatensatz schreiben: die Lange der DP-V1
Schreibanforderungen auf MLEN einstellen.

- BeiDatensatz lesen: die maximale Lange der DP-V1
Leseantwort einstellen.

- Den DP-V1 Datensatz mit RECORD verbinden.

RDREC
BOOL ---|REQ VALID|--- BOOL
DWORD ID BUSY|--- BOOL
INT INDEX ERROR|--- BOOL
INT MLEN STATUS|--- DWORD
LEN|--- INT
ANY RECORD-- --RECORD
WRREC
BOOL ---|REQ DONE|--- BOOL
DWORD ---(ID BUSY|--- BOOL
INT ---[INDEX ERROR|--- BOOL
INT ---|LEN STATUS|--- DWORD
ANY ---|RECORD-- --RECORD
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Hinweis: Die Funktionsbausteinnamen fiir Siemens SPS-Serien
12xx und 15xx lauten RD_REC und WR_REC, und diese
Namenskonvention gilt auch fiir andere Bausteine.

Weitere Informationen zu den oben genannten
Funktionsbausteinen siehe die Publikation Communication
Function Blocks for PROFIBUS DP and PROFINET IO v2.0 unter
www.profibus.com.

Beispiele fiir Parameterdateniibertragung

Mit den folgenden Beispielen wird die Ubertragung von
Parameterdaten beiVerwendung der DP-V1 Mechanismen LESEN
(READ) und SCHREIBEN (WRITE) dargestellt.

In den Beispielen wird nur der Datenblock-Teil des Auftrags
dargestellt. Siehe Abschnitt Blocke lesen und schreiben (Seite 141).



www.profibus.com
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Beispiel 1a: Einen Antriebsparameter (Array-Element) lesen

Antriebsparameter werden adressiert, so dass die
Antriebsparametergruppe dem Parameterindex (PNU) und die
Antriebsparameternummer in der Gruppe dem Subindex (IND)
entspricht. Im folgenden Beispiel wird ein Wert aus
Antriebsparameter 12.04 (0C.04h) gelesen.

« DP-V1 Schreibauftrag (Parameterwert lesen):

— Slot number
— Subslot number

Index
Data length

Request reference

Request ID (01h= Request Parameter)
Drive object ID
Number of parameters
Attribute (10h = Value)
Number of elements
Parameter index
Sublndex

09‘01 |01 |o1 |1o|oo|03|97|00 00 DP
PROFIdrive V3 Parameter Channel trailer

DP

01 ‘01‘B0‘2F‘0A
header

DP-V1 Command

+ Positive Lese-Antwort auf DP-V1 Leseauftrag:

— Slot number
[ Subslot number
— Index
Data length
Response reference (mirrored)

Response ID
Drive object ID
Number of parameters
Format (42h = Word)
Number of values
Parameter value

Ol‘Ol‘BO‘ZF‘OB 05‘01|01|01|42 01|05|64 DP
DP-V1 Response | PROFIdrive V3 Parameter Channel | trailer

DP
header




PROFINET 10 - Kommunikationsprotokoll 151

Negative Antwort auf PROFIdrive Leseauftrag:

— Slot number
—— Subslot number
Index

Data length
Response reference (mirrored)

Response ID
Drive object ID (mirrored)
Number of parameters
Format (44h = Error)
Number of values

Reserved
PROFIdrive error

”ode

header

e W
01‘0 ‘BO‘ZF‘OB 85‘01|01|01|44|01|00|00 DP

DP-V1 Response

PROFIdrive V3 Parameter Channel | trailer

Beispiel 1b: 3 Antriebsparameter (Multi-Parameter) lesen

In diesem Beispiel werden drei Antriebsparameter (12.04, 20.08
und 30.19) mit einem Telegramm gelesen.

DP-V1 Schreibauftrag (Parameterwert lesen):
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— Slot number

— Subslot number

[ Index

—— Data length

—— Request reference

— Request ID (02h = Change

—— Drive object ID

—— Number of parameters
Attribute (10h = Value)

Number of elements

Parameter number
Subindex
Format (42h =
Word)

Number of
values

Value

ofl

A A A
1‘01 B0‘2F 0

mir

0A‘02|01|01|10‘01‘03‘93‘00‘03“2‘01

DP-V1 Command PROFIdrive V3 Parameter Channel

DP header

|OC‘06

DP trailer

« Positive Lese-Antwort auf DP-V1 Leseauftrag:

— Slot number
— Subslot number

Index
Data length

Request reference (mirrored)

.

Response ID
Drive object ID (mirrored)
Number of parameters
Format (42h = Word)
Number of values
f Value of error
values

01 ‘01 [Bo[2F o8 [oA[oT[ot]o1 42010068
DP-V1 Response PROFIdrive V3 Parameter Channel

DP
header

DP
trailer

Die Werte 190h (400), 1F4h (500) und 1Eh (30) werden

zurlickgesendet.
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Beispiel 2a: Einen Antriebsparameter (ein Array-Element)
schreiben

Antriebsparameter werden adressiert, so dass die
Antriebsparametergruppe dem Parameterindex (PNU) und die
Antriebsparameternummer in der Gruppe dem Subindex (IND)
entspricht. Im folgenden Beispiel wird ein Wert aus
Antriebsparameter 12.02 (0C.02h) gelesen.

— Slot number

—— Subslot number

— Index

— Data length

— Request reference

—— Request ID

— Drive object ID

—— Number of parameters

—— Attribute (10h = Value)

—— Number of elements

Parameter number

Subindex

Format
(42h = Word)

Number of
values

Value

P Ve W e W W =
07|oz|01|01|1o|01|oo|oc|oo|02|4z|01|02 58

s A
01‘01‘50‘2;‘0

m

DP trailer

DP-V1 Command PROFIdrive V3 Parameter Channel

DP header
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Slot number

Slot number
Index
Data length
Request reference (mirrored)
Response ID
Drive object ID (mirrored)
,_L_ Number of parameters

01|01‘BO‘2F[04 7]02|01|01

DP ) DP

header DP-V1 Response PROFIdrive V3 trailer
Parameter Channel
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Beispiel 2b: 2 Antriebsparameter (Multi-Parameter) schreiben

In diesem Beispiel werden die Werte 300 (12Ch) und 500 (1F4h)
in die Antriebsparameter 12.02 (0C.02h) und 20.08 (14.08h) mit
einem Telegramm geschrieben.

— Slot number
— Subslot number

— Index
—— Data length

—— Request reference
Request ID (02h= Change Parameter)
Drive object ID

Number of parameters
Attribute (10h = Value)
Number of elements
Parameter number
I_L\Subindex

01|02|10|01|oo|oc|oo|02
PROFIdrive V3 Parameter o
Channel

N = WY e W e W i
Ol‘Ol‘BO‘ZF‘M‘OB‘OZ
DP
header DP-V1 Command

10|01|00|14|00|08

(Par. Channel cont'd)

42 |01 |01 |2c
(Par. Channel
cont'd)

42 |01 |01 | F4
DP

(Par. Channel | trailer

cont'd)

‘_E Value

Number of values

Format (42h = Word)
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— Slot number
Subslot number
Index

Data length

Request reference (mirrored)

Response ID
Drive object ID (mirrored)

Number of parameters

DP
header

—~
01[01|Bo[2|:‘04

DP-V1 Response

08 [ 02 | 01 oz

PROFIdnve V3
Parameter Channel

DP
trailer
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Beispiel 3: Einen PROFIdrive-Parameter lesen

In diesem Beispiel wird PROFIdrive-Parameter 919 (397h) zum
Lesen der Gerdatesystemnummer des Slaves verwendet; dies ist
der Produktcode des Frequenzumrichters.

« DP-V1Schreibauftrag (Lesen eines PROFIdrive Parameters):

— Slot number
— Subslot number

Index
Data length

Request reference

Request ID (01h= Request Parameter)
Drive object ID
Number of parameters
Attribute (10h = Value)
Number of elements
Parameter index
Sublndex

09‘01 |o1 |01 |10|00|03|97|00 oo DP
PROFIdrive V3 Parameter Channel trailer

DP

01 ‘01 ‘BO‘ZF‘OA
header

DP-V1 Command

« DP-V1 Lese-Antwort:

—— Slot number
— Subslot number
Index
Data length

Response reference (mirrored)
Response ID
Drive object ID
Number of parameters

Format (42h = Word)

— Number of values
Value of error
values

01 ‘01 ‘BO‘ZF‘OA 09‘01 ‘01 ‘01 ‘07|01 ‘00|00|02|OB DP
DP-V1 Response PROFIdrive V3 Parameter Channel trailer

DP
header
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Der Slave sendet den Produktcode des Frequenzumrichters (20Bh
in diesem Beispiel) zuriick.

Beispiel 4: Konfiguration der zum Antrieb iibertragenen
Prozessdaten

Mit PROFIdrive-Parameter 915 (393h) kann definiert werden,
welche Daten als applikationsspezifische Prozessdaten zyklisch
in einen Antriebsparameter geschrieben werden.

Im folgenden Beispiel wird eingestellt, dass der Wert von
Antriebsparameter 12.06 (0C.06h) von PZD3 genommen werden
soll. Der Parameter wird fortlaufend durch den Inhalt von PZD3
bei jedem Auftragszyklus aktualisiert, bis eine andere Auswabhl
getroffen wird.

Der Subindex (IND) definiert, von welchem Prozessdatenwort
die erforderlichen Daten genommen werden. Wert wahlt den
Antriebsparameter aus, dem das Wort zugeordnet wird.

« DP-V1 Schreibauftrag:
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— Slot number

— Subslot number
[ Index
—— Data length

—— Request reference

— Request ID (02h = Change

—— Drive object ID

—— Number of parameters
Attribute (10h = Value)

Number of elements

Parameter number
Subindex
Format (42h =
Word)
Number of
values
Value

DP header

e A
01‘01‘80‘2F‘0E

DP-V1 Command

OA‘02‘01‘01‘10‘01‘03|93|00|03|42|01|OC‘06

PROFIdrive V3 Parameter Channel

DP trailer

DP-V1 Lese-Antwort:

— Slot number

-

— Subslot number

Index
Data length

Request reference (mirrored)

Response ID
Drive object ID (mirrored)
Number of parameters
Format (42h = Word)
Number of values
F Value of error
values

DP
header

DP

01‘01 [BO[2F[o8 oAt ot[01[42]01 0068
DP-V1 Response PROFIdrive V3 Parameter Channel

trailer
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In der Folge wird der Inhalt von PZD3 in jedem Auftragszyklus in
den Antriebsparameter 12.06 geschrieben, bis eine andere
Auswabhl getroffen wird.

Beispiel 5: Bestimmung der Quelle der Prozessdaten, die vom
Antrieb gelesen werden

Mit Hilfe von PROFIdrive-Parameter 916 (394h) kann definiert
werden, welche Daten zyklisch aus dem Antrieb als
applikationsspezifische Prozessdaten gelesen werden. Im
folgenden Beispiel wird mit dem Parameter bestimmt, aus
welchem Antriebsparameter der Inhalt von PZD3 enthnommen
wird. Der Subindex (IND) definiert, in welchem Prozessdatenwort
die erforderlichen Daten Ubertragen werden.

« DP-V1 Schreibauftrag:

— Slot number
— Subslot number
Index
Data length
Request reference
Request ID (01h = Read)
Drive object ID
Number of parameters
Attribute (10h = Value)
Number of elements
Parameler index
Sublndex
s
pp |0 ‘ ‘BO‘ZF‘OA 05‘01‘01|01‘10|01|03|94|00‘o3 ]
head DP trailer
eader | DP-V1 Response PROFIdrive V3 Parameter Channel

« DP-V1 Lese-Antwort:
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—— Slot number

Subslot number
Index
Data length

Response reference (mirrored)
Response ID
Drive object ID
Number of parameters
Format (42h = Word)
7 Number of values
Value of error
values
| L

Ay
01 ‘GT‘Bo‘zF‘OA 09‘01 {01 {01 |o7|01 {00|00|02|OB DP
DP-V1 Response PROFIdrive V3 Parameter Channel trailer

DP
header

Wert gibt die Quelle von PZD3 als Antriebsparameter 12.05
(0C.05h) an.
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Diagnose und Alarmierung

Das FPNO-21 Modul verfligt iber Mechanismen zur Ausgabe von
Alarmen und der Sicherung von Diagnosedaten in einem
Storspeicher. Ein Alarm wird ausgegeben, wenn der Host oder
der Frequenzumrichter bei der Kommunikation oder dem Betrieb
gestort ist. Die Mechanismen fiir die Alarmierung und den
Storspeicher sind standardmaBig aktiviert und kénnen mit
Konfigurationsparameter 51.21 deaktiviert werden, siehe FPNO-21
Konfigurationsparameter — Gruppe A (Gruppe 1) (Seite 39).

Alarmierung

Wenn eine Fehlersituation auftritt, sendet das Adaptermodul
eine Alarmmeldung, welche die Master-Station quittieren muss.
Alarmmeldungen kénnen z. B. mit den Siemens S7-Bausteinen
OB82, OB83, OB86 und OB122 quittiert, eingesehen und
bearbeitet werden.

- Mit Baustein OB82 wird sichergestellt, dass der
Frequenzumrichter wahrend eines Diagnosealarms nicht in
den Stoppmodus wechselt.

- Baustein OB83 wird aufgerufen, wenn das Modul in das
System eingesetzt oder daraus herausgezogen wird oder
wenn das Modul modifiziert wird.

« Baustein OB86 zeigt an, ob in der dezentralen Peripherie
eine Stérung oder ein Ereignis vorliegt.

« Baustein OB122 wird aufgerufen, wenn die CPU ein Gerat
aufruft, auf das nicht zugegriffen werden kann.

Abbildung der Stérungscodes

Eine Alarmmeldung enthélt einen Fehlercode, der
ChannelErrorType genannt wird. Fiir die PROFIdrive-API werden
die antriebsinternen DRIVECOM-Fehlernummern entsprechend
der folgenden Tabelle auf PROFIdrive ChannelErrorTypes
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abgebildet. Die nicht aufgefiihrten Fehlernummern werden auf
ChannelErrorType Other abgebildet.

ChannelErrorType

Beschreibung

DRIVECOM-Fehlernum-
mern

0x9000 Mikrocontroller-Hardwa- | 4211, 5000, 5401, 5402,
re oder -Software 5403, 5484, 5691, 5693,
6100, 6180, 6300, 6306,
6306, 6320, 6481, 6487,
630D, 630F, 64A1, 64A2,
64A3, 64E1, 6581, 65A1,
6682, 6683, 6684, 6881,
FF55
0x9001 Netzanschluss 3291
0x9002 Niederspannungsversor- | 3130, 3220
gung
0x9003 DC-Uberspannung 3210
0x9004 Leistungselektronik 2211, 2281, 2310, 2312,
2340, 2381, 3180, 3181,
3182, 3183, 3184, 3185,
3186, 3187, 3381, 3385,
5400, 5482, 5682, 5692,
FF56
0x9005 Elektronisches Gerat- | 4110, 4210, 4212, 4290,
Ubertemperatur 4310, 4313, 4981, 7182,
42F1, 4380
0x9006 Erdschluss- (Masse)-Feh- | 2330
ler
0x9007 Motoriiberlast 7121
0x9008 Feldbussystem
0x9009 Sicherheitskanal 8182, 8183, 5090, 5091,
FA81, FA82, FF7A, FFAO,
FFA1, FFA2
0x900A Istwert/Ruickflihrung 7301, 7310, 7380, 7381,

7389, 7391, 8480, 8584,
738A, 738B, 738C, 73A0,
73A1
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ChannelErrorType

Beschreibung

DRIVECOM-Fehlernum-
mern

0x900B Interne Kommunikation | 5480, 5681, 5690, 7000,
7080, 7081, 7510, 7520,
7540, 7584

0x900C Vorlauf

0x900D Bremswiderstand 7111, 7112, 7113, 7181,
7183, 7184, 7185, 7186,
7187, 7191, 71A2, 71A3,
T1A5

0x900E Netzfilter

0x900F Extern 9000, 9001, 9081, FF81,
FF82, FF8E, FF90

0x9010 Technologie 6382

0x9011 Engineering

0x9012 Sonstiges 5080, 5093, 5210, 5300,
6200, 7583, 8110, 8500,
8582, 8583, FF61, FF69,
FF6A, FF83, FF84, FF95

Fehlerpuffer

Das PROFIdrive-Profil verfligt Uber einen Mechanismus, der acht
Stérungen in PROFIdrive-Parametern speichern kann. Auf
Stoérungs- und Diagnosedaten, wie Stérungsnummer und
Stoérungscode, kann gleichzeitig mit nur einem Subindex
zugegriffen werden. Der Mechanismus besteht aus vier
PROFIdrive-Parametern:

«  PNU944: Stérmeldungszahler.

«  Wird bei jeder Anderung des Fehlerspeichers erhéht.

« PNU945: Die PROFIdrive-Stérungscodes sind in der oben
stehenden Tabelle aufgelistet.

«  PNU946: Liste der Storungscodes, die die Stérungsnummern
in Stérungscodes konvertiert.
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» Lesen unter Verwendung der Stérungsnummer als
Subindex, um zu dem entsprechenden Stérungscode zu
gelangen.

«  PNU947: Stérungsnummern gemal dem DRIVECOM-Profil.

Die folgende Tabelle veranschaulicht den Aufbau eines
Stoérungspuffers. Der Stérungspuffer besteht aus zwei
Parametern: Storungsnummer (PNU 947) und Stérungscode (PNU
945). Die Zeilen des Storungspuffers werden durch die
Parameter-Subindizes dargestellt. Fehlermeldungen werden in
der Reihenfolge, in der sie erkannt werden, in den Puffer
eingegeben. Jede Zeile im Storungspuffer stellt eine
Fehlermeldung dar, die Teil einer Stérung ist. Eine Stérung dauert
von der Erkennung eines Fehlers bis zu seiner Quittierung.

Stérung PNU947 PNU945
Nummer Stor-code Subindex
0x4210 0x9005 0
0 1
0 0 2
0 0 3
0 0 4
0 0 5
0 0 6
0 0 7
Tatsdchliche Stérung n
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Stérung PNU947 PNU945
Nummer Stor-code Subindex
0x7510 0x900B 8
0 0 9
0 0 10
0 0 11
0 0 12
0 0 13
0 0 14
0 0 15
Stérung n-1
0 0 56
0 0 57
0 0 58
0 0 59
0 0 60
0 0 61
0 0 62
0 0 63
Stérung n-7
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PROFINET IO - Diagnose

Inhalt dieses Kapitels

Dieses Kapitel erlautert die Stérungssuche mit Hilfe der
Status-LEDs auf dem Adaptermodul, wenn das Modul fir die
PROFINET I0-Kommunikation verwendet wird.

Stor- und Warnmeldungen

Informationen zu den St6r- und Warnmeldungen des
Adaptermoduls enthélt das Firmware-Handbuch des
Frequenzumrichters.

LEDs

Das Adaptermodul ist mit drei zweifarbigen Diagnose-LEDs
ausgestattet. Die LEDs werden nachfolgend beschrieben.
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Name Farbe Funktion
Griin blinkend | Die Verbindung zum Frequenzumrichter wird
aufgebaut
Grin Die Verbindung mit dem Frequenzumrichter
ist OK

Rot blinkend | Kommunikation mit Host zeitweise unterbro-
chen

Blinkend oran- | Interne Stérung des Dateisystems. Die Stérung
ge, im Wech- | kann durch Aus- und wieder Einschalten der
sel mit der Spannung geléscht werden. Wenn die Stérung
MODULE-LED | weiterhin bestehen bleibt, wenden Sie sich
auch orange | bitte an lhre ABB-Vertretung.

blinkend

HOST




HOST

MODULE

@ NET
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Name

MODUL

Farbe Funktion

Aus . Das Gerat wird nicht mit Spannung versorgt.
Orange blin- | Das Gerét blinkt. Wird zur Identifikation ver-
kend wendet. Das Blinken wird vom PROFINET

Master veranlasst, und die Netzwerk-LED blinkt
grin.

Griin blinkend

Das Gerat wartet auf die PROFINET-Verbin-
dung.

Dies kann durch die fehlende Konfiguration
des PROFINET-Stationsname bedingt sein oder
dadurch, dass die SPS nicht lauft.

Griin Das Gerat arbeitet normal.

Rot blinkend | Die Netzwerkverbindung ist unterbrochen. Die

(zweimal pro | Anschlisse des Ethernet-Kabels priifen.

Sekunde)

Rot blinkend | Die zugeordneten Daten passen nicht zu dem

(einmal pro ausgewahlten zyklischen Meldungstyp. Die

Sekunde) Parametrierung von Gruppe B und C prifen.

Rot Die Ethernet-Schnittstelle ist deaktiviert. Die
Erkennung doppelter Adressen hat méglicher-
weise eine doppelte Adresse erkannt. Uberpri-
fen Sie die IP-Konfiguration und veranlassen
Sie entweder eine Aktualisierung der Parame-
ter des Feldbusadapters oder schalten Sie die
Spannungsversorgung des Frequenzumrich-
ters aus und wieder ein.

Rot-Griin blin- | Das Gerat flihrt eine Selbstiiberpriifung durch.

kend
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Name Farbe Funktion

Blinkend oran- | Interne Stérung des Dateisystems. Die Stérung
ge, im Wech- | kann durch Aus- und wieder Einschalten der
sel mit der Spannung geléscht werden. Wenn die Stérung
HOST-LED weiterhin bestehen bleibt, wenden Sie sich
auch orange | bitte an lhre ABB-Vertretung.

blinkend

Aus Das Gerat ist nicht online.
- Das Gerat hat noch nicht die Erkennung
doppelter Adressen abgeschlossen.

« Das Gerat ist moglicherweise nicht einge-
schaltet, prifen Sie MODUL-Status-LED

Grin blinkend | Das Gerat empféangt/lbertrégt liber Ethernet.

NETZ-
WERK/NETZ
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10

NONE - Inbetriebnahme

Inhalt dieses Kapitels
Dieses Kapitel enthalt:

« Informationen, wie der Antrieb fiir den Betrieb mit dem
Adaptermodul konfiguriert wird.

« Umrichterspezifische Anweisungen zur Inbetriebnahme des
Antriebs mit dem Adaptermodul

« Informationen, wie der Client fur die Kommunikation mit
dem Adaptermodul konfiguriert wird.

Warnungen

WARNUNG!

Befolgen Sie die in diesem Handbuch und in der
Frequenzumrichter-Dokumentation angegebenen
Sicherheitsvorschriften.
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Antriebskonfiguration

Die Informationen in diesem Abschnitt gelten fir alle
Frequenzumrichtertypen, die mit dem Adaptermodul kompatibel
sind, sofern nicht anders angegeben.

Verbindungskonfiguration mit dem NONE-Protokoll

Nach der mechanischen und elektrischen Installation des
Adaptermoduls entsprechend den Anweisungen in den Kapiteln
Mechanische Installation und Elektrische Installation muss der
Frequenzumrichter fiir die Konfiguration mit dem Modul
vorbereitet werden.

Die genaue Vorgehensweise bei der Aktivierung des Moduls mit
dem NONE-Protokoll hdangt vom Frequenzumrichtertyp ab.
Normalerweise missen die Parameter fiir die Einrichtung der
Kommunikation eingestellt werden. Siehe hierzu die
frequenzumrichterspezifischen Anweisungen in Abschnitt
Aufnahme der Feldbus-Kommunikation (Seite 182).

Nach Herstellung der Kommunikation zwischen dem
Frequenzumrichter und dem Adaptermodul werden verschiedene
Konfigurationsparameter in den Frequenzumrichter kopiert.
Diese Parameter sind in den folgenden Tabellen aufgelistet und
miussen zuerst geprift und gegebenenfalls eingestellt werden.
Sie kdnnen die Parameter (iber das Bedienpanel des
Frequenzumrichters, eine Internetschnittstelle, oder ein PC-Tool
einstellen.
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Hinweis:

Nicht alle Frequenzumrichter zeigen die beschreibenden
Namen fiir die Konfigurationsspam an.

Die neuen Parametereinstellungen werden erst beim
nachsten Einschalten des Moduls wirksam, oder wenn Sie
die Aktualisierung der Feldbusadapter-Parameter aktivieren.

Verwenden Sie die Option NONE-Protokoll, wenn kein
Feldbus Protokoll erforderlich ist. Wenn beispielsweise nur
das Ethernet-Tool-Netzwerk zur Synchronisierung der Zeit
verwendet wird.

FPNO-21 Konfigurationsparameter - Gruppe A (Gruppe 1)

Hinweis: Die tatsdchliche Nummer der Parametergruppe hangt
vom Frequenzumrichtertyp ab. Gruppe A (Gruppe 1) entspricht:

.

Nr.

Parametergruppe 51 beim ACS380, ACS480, ACH580, ACQ580
und ACS580.

Parametergruppe 51 des ACS880, wenn das Adaptermodul
als Feldbusadapter A installiert wurde, oder
Parametergruppe 54, wenn das Adaptermodul als
Feldbusadapter B installiert wurde.

Name/Wert Beschreibung Standard

01

FBA TYPE Schreibgeschiitzt. Zeigt den Feldbusa- | 132 = PROFINET
daptertyp an, wie er von Frequenzum- | 10
richter erkannt wurde. Der Wert kann
nicht vom Anwender geandert werden.
Ist dieser Parameter 0 = Noch nicht
definiert, wurde die Kommunikation
zwischen dem Antrieb und dem Modul
noch nicht hergestellt.
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Nr. | Name/Wert Beschreibung Standard
02 | Protokoll/Profil | Welt das Applikationsprotokoll und 11 = PNIO ABB
das Kommunikationsprofil fur die Pro
Netzwerkverbindung aus.
Wahlen Sie NONE, um das PROFINET-
Protokoll zu deaktivieren. Andere
Dienste (ABB IP-Konfigurationstool,
Ethernet-Tool-Netzwerk, SNTP usw.)
sind weiterhin verfligbar, siehe Service
configuration (Seite 217).
200 = NONE NONE/KEIN Protokoll
03 | Commrate Stellt die Bitrate fiir die Ethernet- 0 = Auto
Schnittstelle ein.
0 = Auto Autonegotiate
1=100 Mbps | 100 Mbps, vollduplex
FD
2 =100 Mbps | 100 Mbps, halbduplex
HD
3 =10 Mbps FD | 10 Mbps, vollduplex
4 =10 Mbps HD | 10 Mbps, halbduplex
04 | IP configurati- | Stellt das Verfahren fiir die Konfigura- | 1=Dyn IP DHCP

on

tion der IP-Adresse, der Subnetzmaske
und der Gateway-Adresse fir das Mo-
dul ein

0 = Static IP

Die Konfiguration wird von den Para-
metern 05...13 ibernommen.

1=DynIPDHCP

Die Konfiguration kommt tiber DHCP.




Nr. |Name/Wert
05 |IPaddress1

08
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Beschreibung

Jedem IP-Knoten in einem Netzwerk
wird eine IP-Adresse zugewiesen. Eine
IP-Adresse ist eine 32-Bit-Zabhl, die ty-
pischerweise in "Punkt-Dezimal"-Nota-
tion dargestellt wird und aus vier
durch Punkte getrennten dezimalen
Integerzahlen im Bereich 0...255 be-
steht. Jede dieser Zahlen reprasentiert
den Wert von einem Oktett (8 Bits) in
der IP-Adresse. Parameter definieren
die vier Oktette der IP-Adresse.

Standard
0

0..255

IP address 4

IP address [IP-Adresse]

Siehe Parameter 05 IP address 1.

0..255

IP address [IP-Adresse]
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Nr. | Name/Wert Beschreibung Standard

09 | Subnet CIDR Subnetzmasken werden verwendet, |0
um Netzwerke in kleinere Netzwerke,
so genannte Subnetze, aufzuteilen.
Eine Subnetzmaske ist eine 32-Bit-Bin-
arzahl, welche die IP-Adresse in eine
Netzwerkadresse und eine Hostadres-
se aufteilt.

Subnetzmasken werden normalerwei-
se entweder in der Dezimalschreibwei-
se mit Punkt oder in der kompakteren
CIDR-Schreibweise dargestellt. Siehe
folgende Tabelle.

CIDR |Dezimalpunktschreibwei- CIDR |Dezimalpunktschreibwei-

se se
31 |255.255.255.254 15 [255,254.0,0
30 255.255.255.252 14 |255,252.0,0
29 |255.255.255.248 13 |255,248.0,0
28 |255.255.255.240 12 |255,240.0,0
27  |255.255.255.224 11 |255,224.0,0
26  |255.255.255.192 10 |255.192.0.0
25 |255.255.255.128 9 255,128.0,0
24  255.255.255.0 8 255,0.0,0
23  |255.255.254.0 7 254,0.0,0
22  |255.255.252.0 6 252,0.0,0
21 |255.255.248.0 5 248,0.0,0
20 255.255.240.0 4 240,0.0,0
19 |255.255.224.0 3 224,0.0,0
18 |255.255.192.0 2 192,0.0,0
17  |255.255.128.0 1 128,0.0,0

16 |255,255.0,0

1.31 Subnetzmaske in der CIDR-Notation
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Name/Wert
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Beschreibung

Standard

10

13

14

GW address 1

IP-Gateways verbinden einzelne physi-
sche IP-Subnetze zu einem gesamten
IP-Netzwerk. Wenn ein IP-Knoten mit
einem IP-Knoten eines anderen Subnet-
zes kommunizieren muss, sendet der
IP-Knoten die Daten an das IP-Gateway
zur Weiterleitung. Die Parameter defi-
nieren die vier Oktette der Gateway-
Adresse

0

0..255

GW address

GW address 4

Siehe Parameter 10 GW address 1.

0.255

Commrate-Port
2

GW address

Stellt die Bitrate fur Ethernet-Port 2
ein.

0 = Auto

0 = Auto Autonegotiate
1=100 Mbps | 100 Mbps, vollduplex
FD

2 =100 Mbps | 100 Mbps, halbduplex
HD

3=10Mbps FD

10 Mbps, vollduplex

4=10 Mbps HD

10 Mbps, halbduplex
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15

Nr.

Name/Wert

Konfiguration
der Dienste

Beschreibung

Nicht bendtigte Dienste deaktivieren.
Jeder Dienst wird durch ein einzelnes
Bit dargestellt Mit Bit 0, Konfiguration
verriegeln, kann die versehentliche
Anderung dieses Parameters verhin-
dert werden.

StandardmaBig sind alle Dienste akti-
viert und die Konfiguration ist zugang-
lich.

ABB empfiehlt, alle Dienste zu deakti-
vieren, die nach der Inbetriebnahme

Standard

nicht benétigt werden.

Bit

Name

Lock configurati-
on

Disable IP config
tool

Disable ETH tool
network

Disable ping re-
sponse
Ungesichertes
ETH-Tool-Netz-
werk

Informationen

Wenn dieses Bit auf eins gesetzt wird, wird
die Konfiguration der Dienste verriegelt und
kein Bit kann gedndert werden. Nur die Riick-
setzung der Feldbus-Konfiguration entriegelt
den Parameter. Zur Riicksetzung der Feldbus-
Konfiguration wahlen Sie ,Reset all fieldbus
settings“ oder ,Clear all“ in Parameter 96.06
Parameter restore.

Wenn dieses Bit gesetzt ist, ist der Zugriff auf
das IP-Konfigurationstool von ABB gesperrt.

Wenn dieses Bit gesetzt ist, ist der Zugriff
vom Ethernet-Toolnetzwerk aus (z. B. ABB
Drive Composer Tool) gesperrt.

Wenn dieses Bit gesetzt ist, wird die Reaktion
auf das ICMP-(Ping)-Telegramm verhindert.

Wenn dieses Bit gesetzt ist, ist der Zugriff
Uiber das Ethernet-Tool-Netzwerk nicht gesi-
chert.

Hinweis: Drive Composer pro vor V2.7 unter-
stutzt nur die ungesicherte Kommunikation.

Disable configu-
ring web pages

Wenn dieses Bit gesetzt ist, ist der Zugriff auf
Internetseiten deaktiviert.

000000b. . 111111b | Konfiguration der Dienste
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Nr. |Name/Wert Beschreibung Standard
16 | Reserviert Das Adaptermodul verwendet diese | entfallt
Parameter nicht, wenn es fir NONE

25 konfiguriert ist.

26 | Reserviert Fir die Internetseiten-Funktionalitat | entfallt
reserviert. Siehe hierzu Anhang C - In-
ternetseiten fur die Konfiguration des
FPNO-21 (Seite 209).

27 | FBAA/B parre- | Uberpriift alle geinderten Parameter- | 0 = fertig

fresh einstellungen fur die Konfiguration des
Adaptermoduls. Nach der Aktualisie-
rung kehrt der Wert automatisch auf
0 = fertig zuriick.
Hinweis: Diese Parametereinstellung
kann nicht gedndert werden, wenn der
Antrieb lauft.

0 = fertig Aktualisierung abgeschlossen

1 = aktualisie- | Aktualisierung

ren

28 |FBAA/BVer. Schreibgeschiitzt. Zeigt die Parame- | entfallt
Parametertabel- | tertabellenversion der Abbildungsdatei
le fir das Feldbusmodul an, die im Fre-

quenzumrichter gespeichert. Das For-
mat ist xyz, wobei

X = Hauptversionsnummer

y = untergeordnete Versionsnummer
z = Korrekturzahl

ODER

axyz, wobei

a = Hauptversionsnummer

xy = Nummern der untergeordneten
Versionen

z = Korrekturzahl oder -buchstabe.

Version der Parameter-Tabelle.
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Nr. | Name/Wert Beschreibung Standard
29 | FBAA/Bdrive |Schreibgeschiitzt. Zeigt den Frequen- | entféllt
type code zumrichter-Typencode der Feldbusad-
aptermodul-Abbildungsdatei an, die
im Frequenzumrichter gespeichert ist,
an
Frequenzumrichter-Typencode der
Feldbusadaptermodul-Mapping-Datei
30 | FBAA/Bmap- |Schreibgeschiitzt. Zeigt die Version |entfallt
ping file ver der Abbildungsdatei des Feldbus-Ad-
aptermoduls an, die im Frequenzum-
richter im Dezimalformat gespeichert
ist.
Version der Mappingdatei.
31 |D2FBAA/B Schreibgeschiitzt. Zeigt den Status | 0 = Leerlauf
comm status | der Feldbusadaptermodul-Kommuni- | oder
kation an. 4 = Offline
Hinweis: Die Wertnamen kénnen bei ocier =
den Frequenzumrichtern abweichen. 2= Zeﬁuber-
schreitung
0 = Leerlauf Adapter ist nicht konfiguriert.
1 = Exec.init Der Adapter wird initialisiert.
2= Zeitlber- Eine Unterbrechung ist bei der Kommu-
schreitung nikation zwischen dem Adapter und

3= Konf.-Fehler

4 = Offline
5 =Online

dem Frequenzumrichter aufgetreten.

In der Kommunikation zwischen dem
Adapter und dem Frequenzumrichter
liegt eineinterne Stérung vor. Wenden
Sie sich an lhre ABB-Vertretung.

Der Adapter ist offline.

Das Adaptermodul ist online.

6 = Quittieren

Der Adapter fiihrt einen Hardware-Re-
set aus.
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Nr. |Name/Wert Beschreibung Standard
32 | FBA A/Bcomm | Schreibgeschiitzt. Zeigt die Patch-und | entfallt
SW ver Build-Nummern der Firmware-Version
des Adaptermoduls im Format xxyy
an, wobei:

xx = Patch-Nummer

yy = Build-Nummer.

Beispiel: Wenn die Firmware-Version
(<major>.<minor>.<patch>.<build>)
3.10.200.13 lautet, wird der Wert C80D
angezeigt. Wenn die Version 3.10.0.0
ist, wird der Wert O angezeigt.

Siehe auch Parameter 33.

33 |FBAA/Bappl |Schreibgeschiitzt. Zeigt die Nummern | entféllt
SW ver der Major- und Minor-Version der

Firmware-Version des Adaptermoduls
im Format xxyy an, wobei:
xx = Nummer der Major-Version
yy = Nummer der Minor-Version
Beispiel: Wenn die Firmware-Version
(<major>.<minor>.<patch>.<build>)
3.10.200.13 oder 3.10.0.0 lautet, wird
der Wert 310 angezeigt.
Siehe auch Parameter 32.
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Aufnahme der Feldbus-Kommunikation

1
2.

Den Frequenzumrichter einschalten.

Die Kommunikation zwischen dem Adaptermodul und dem
Frequenzumrichter durch Auswahl der richtigen
Steckplatznummer in Parameter 50.01 FBA A enable
aktivieren.

Die Einstellung muss dem Steckplatz entsprechen, in dem
das Adaptermodul installiert ist. Wenn beispielsweise das
Adaptermodul in Steckplatz 1 installiert ist, muss ,slot 1“
ausgewahlt werden.

Die Modulkonfigurationsparameter in Gruppe 51 einstellen.

« Das Kommunikationsprotokoll und das -profil mit
Parameter 51.02 auswahlen und

« die Netzwerkeinstellungen mit den Parametern
51.03...51.13 konfigurieren.

. Dieglltigen Parameterwerte im Festspeicher mit Parameter

96.07 Parameter save manually sichern.

Die Einstellungen in Parametergruppe 51 werden erst durch
Parameter 51.27 FBA A par refresh wirksam.




NONE - Diagnose 183

NONE - Diagnose

Inhalt dieses Kapitels

In diesem Kapitel wird erlautert, wie Stdrungsursachen mit Hilfe
der Status-LEDs auf dem Adaptermodul und dem Protokoll NONE
ermittelt werden.

Stor- und Warnmeldungen

Informationen zu den St6r- und Warnmeldungen des
Adaptermoduls enthélt das Firmware-Handbuch des
Frequenzumrichters.

LEDs

Das Adaptermodul ist mit drei zweifarbigen Diagnose-LEDs
ausgestattet. Die LEDs werden nachfolgend beschrieben.
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Name
HOST

Farbe
Griin blinkend

Grin

Rot blinkend

Blinkend oran-
ge, im Wech-
sel mit der
MODULE-LED
auch orange
blinkend

Funktion

Die Verbindung zum Frequenzumrichter wird auf-
gebaut

Die Verbindung mit dem Frequenzumrichter ist
OK

Kommunikation mit Host zeitweise unterbrochen

Interne Stérung des Dateisystems. Die Stérung
kann durch Aus- und wieder Einschalten der
Spannung geldscht werden. Wenn die Stérung
weiterhin bestehen bleibt, wenden Sie sich bitte
an lhre ABB-Vertretung.




HOST

MODULE
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@ NET
Name Farbe Funktion
MODUL Aus An das Gerat ist kein PC-Tool angeschlossen.

Orange blin- | Das Gerat versucht, die IP-Konfiguration vom DH-

kend CP Server zu erhalten.

Orange Das Gerat fir die Erkennung doppelter Adressen
aus.

Griin Das PC-Tool ist an das Gerat angeschlossen.

Rot blinkend | Die Ethernet-Verbindung ist unterbrochen.

Rot Die Ethernet-Schnittstelle ist deaktiviert. Die Er-
kennung doppelter Adressen hat méglicherweise
eine doppelte Adresse erkannt. Uberprifen Sie die
IP-Konfiguration und veranlassen Sie entweder
eine Aktualisierung der Parameter des Feldbusad-
apters oder schalten Sie die Spannungsversorgung
des Frequenzumrichters aus und wieder ein.

Blinkend oran- | Interne Stérung des Dateisystems. Die Stérung

ge, im Wech- | kann durch Aus- und wieder Einschalten der

sel mit der Spannung geldscht werden. Wenn die Stérung

HOST-LED weiterhin bestehen bleibt, wenden Sie sich bitte

auch orange | an lhre ABB-Vertretung.

blinkend

NETZ- Aus Die Ethernet-Verbindung ist unterbrochen.
/NETZ Griin blinkend | Die Ethernet-Verbindung funktioniert mit 100
Mbps.
Das Blinken signalisiert Aktivitat auf der Schnitt-
stelle.

Orange blin- | Die Ethernet-Verbindung funktioniert mit 10 Mbps.

kend Das Blinken signalisiert Aktivitat auf der Schnitt-
stelle.
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Technische Daten

Inhalt dieses Kapitels
Dieses Kapitel enthalt die technischen Daten des FPNO-21 Moduls.
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MaBzeichnung
SUPPLY CONDITION
LOCK OPEN
63 5 , 16 , 20 \
[2.481 [.201 [.63] ‘ [.801
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= [ \ =
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‘< n MAC ID: 00-KC-0100-4-3F
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v PROFINET [© HOST
i
MODULE F
9 :
3 23
rner [.89]

Allgemeine Daten

Installation

Im Optionssteckplatz auf der Regelungseinheit des
Frequenzumrichters

Schutzart

IP20

Umgebungsbedingungen

Es gelten dieim Handbuch fiir den Antrieb angege-
benen Umgebungsbedingungen.

Verpackung Karton. Kunststoffverpackung: antistatische Luft-
polsterfolie (PE).
Anzeigen Dreizweifarbige LEDs (HOST, MODULE, NETWORK)
Anschliisse Ein 20-poliger-Stecker zum Frequenzumrichter
RJ-45 Anschluss fir Ethernet (X1)
R3-45 Anschluss fir die Verkettung mit dem
nachsten Adaptermodul (X2)
Spannungsversorgung | +3,3V £5% max. 400 mA (vom Antrieb)
Allgemeines Entspricht der EMV-Norm EN 61800-3:2004

Elektronikkarten mit Schutzlack
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Ethernet-Anschluss

Kompatible Gerdte

Ethernet-Standard IEEE 802.3 und IEEE 802.3u Ge-
réte.

Kabelart

Netzwerk-Topologie:

10BASE-TX oder 100Base-TX mit Auto-Negotiation

und Auto-MDIX (Auto-Crossover)

« Verdrahtung: CAT5e/6 S/FTP, CAT5e/6 S/STP,
CAT5e/6 SF/FTP

« Stecker: RJ-45
« Abschluss: intern

- Maximale Netzsegment-Lange: 100 m / 328 ft

Bus, Stern oder Ring

Max. 50 Knoten fiir das FPNO-21 bei Ringtopologie
zuldssig.

Die maximale Anzahl von Knoten in einer Kette be-
tragt 50.

Es kénnen mehr verwendet werden, jedoch sollte
die PROFINET-Zykluszeit wegen der Verzégerungen
im Netzwerk angepasst werden. Jedes FPNO-21
besitzt einen integrierten Switch, der zusatzliche
19 us Verzogerung fur den minimalen Ethernet-
Frame bedeutet. Die Lange des zyklischen PROFI-
NET-Frames, den das FPNO-21 verwendet, ent-
spricht dem minimalen Ethernet-Frame, somit
verlangern 50 Knoten die Verzdgerung fiir einen
PROFINET-Frame um 1 ms.

Ubertragungsgeschwin- | 10 Mbps oder 100 Mbps
digkeit

Art der seriellen Daten- | Halb- oder vollduplex
ibertragung

Protokoll PROFINET 10

Anzahl der Anschliisse Drei
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TCP- und UDP-Serviceports

Es gibt mehrere ein- und ausgehende Netzwerkdienste, die auf
dem Modul ausgefiihrt werden. Einige Ports sind
protokollspezifisch und werden nicht verwendet, wenn andere
Protokolle ausgewahlt werden.

Port Service Zweck

34962 PROFINET PROFINET RT Unicast.

(TCP/UDP) Hinweis: Wird nur beim PROFINET 10-Protokoll
verwendet

34963 PROFINET PROFINET RT Multicast.

(TCP/UDP) Hinweis: Wird nur beim PROFINET I0-Protokoll
verwendet

34964 PROFINET PROFINET Context Manager.

(TCP/UDP) Hinweis: Wird nur beim PROFINET 10-Protokoll
verwendet

80 (TCP) HTTP Fur die Kommunikation mit dem Ethernet-Tool
verwendet. Zur Deaktivierung gehen Sie Uiber
die Internet Schnittstelle zu Service configura-
tion (Seite 217).

68 (UDP) DHCP DHCP-Client

Hinweis: Wird nur verwendet, wenn als IP-Kon-,
figurationsverfahren "Dyn IP DHCP“ ausgewahlt
ist.




Port
24576 (UDP)

161 (UDP)

123 (UDP)

443 (TCP)

Service
ABB Netconfig

SNMP

SNTP

HTTPS
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Zweck
« Protokoll automatisch erkennen

« Wird von den PC-Tools ControlBuilder plus
(IP-Konfigurationstool), Drive composer pro
sowie DriveWindow 2.40 verwendet

« Erkennt ABB-spezifische Ethernet-Gerdte
in einem lokalen Netzwerksegment, indem
UDP-Ubertragungen gehért werden und
darauf reagiert wird.

Zur Deaktivierung gehen Sie Uber die Internet-
Schnittstelle zu Service configuration (Seite 217).
Gehen Sie zur Deaktivierung zu Parameter 51.15
Service Configuration oder auf die Internetsei-
te Service Configuration.

Simple Network Management Protocol (SNMP).

Hinweis: Wird nur beim PROFINET IO-Protokoll
verwendet

Zur Deaktivierung gehen Sie Uber die Internet-
Schnittstelle zu Service configuration (Seite 217).

Simple Network Time Protocol. Dieser Dienst
ist standardmaBig deaktiviert. Um ihn zu akti-
vieren, gehen Sie Uiber die Internetschnittstelle
zu Service configuration (Seite 217).
HTTPS-Protokoll. Es wird fiir den Zugriff auf
die Internetseite von FPNO-21 und fiir das
Ethernet-Tool-Netzwerk (wie den Drive Compo-

ser pro) verwendet.
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Anhang A -

PROFIdrive-Parameter und
I&M-Aufzeichnungen von
PROFINET IO

Inhalt dieses Kapitels
Dieses Kapitel enthalt:

« die PROFIdrive-Parameter des PROFINET
10-Kommunikationsprotokolls

« den Aufbau des Telegramms und der Antwort fir die
1&M-Aufzeichnungen (Identification & Maintenance) des
PROFINET IO-Protokolls
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PROFIdrive Parameter

Par.-Nr. ‘R/wl) Datentyp Beschreibung ‘

915 ‘R/W Array [12] Unsi- | Zuordnung PZD1 zu PZD12 in PPO-Write ‘
gned16

916 ‘R/W Array [12] Unsi- | Zuordnung PZD1 zu PZD12 in PPO-Read ‘
gned16

919 [R Octet String4 | Gerdte-Systemnummer. ‘

922 ‘ R Unsigned16 Telegrammauswahl ‘
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Par.-Nr.
923

R/WD
R

Datentyp

Array[n] Unsi-
gned16

Beschreibung

Liste aller Parameter fir Signale. Verpflich-
tend, wenn die Prozessdaten-Normierung
verwendet wird bzw. die Parameter 915 und

916 realisiert sind.
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(XIST_A)

Signal-Nr. und Name Typ
1-Steuerwort 1 (STW1) Unsigned16
2 — Statuswort 1 (ZSW1) Unsigned16
3 - Steuerwort 2 (STW2) Unsigned16
4 — Statuswort 2 (ZSW2) Unsigned16
5 - Drehzahlsollwert A Signed16
(NSOLL_A)

6 — Drehzahlistwert A Signed16
(NIST_A)

7 - Drehzahlsollwert B Signed32
(NSOLL_B)

8 — Drehzahlistwert B Signed32
(NIST_B)

27 — Positionssollwert A Signed32
(XSOLL_A)

28 — Positionsistwert A Signed32

terstiitzt)

32 — Auswahl des Bausteins |Unsigned16
fur Verfahraktionen (Traver-
sing) (SATZANW) (nicht un-

(AKTSATZ) (nicht unter-
stltzt)

33-Tatsdchlich verwendeterUnsigned16
Baustein fiir Verfahraktionen

(nicht unterstitzt)

CITY_A)

34 - Zielposition (TARPOS_A) Signed32

35— Geschwindigkeit (VELO- Unsigned32

fisch

101...9999 = antriebsspezi- |-
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PROFINET IO
Par.-Nr. |[R/WY Datentyp Beschreibung
927 R/W  |Unsigned16 Bedienhoheit (Parameter-ldentifikation,
PKW).
Wert Modus
[0] Parameter kénnen nicht geschrie-
ben, sondern nur gelesen werden
(927 kann geschrieben werden).
1 Parameter kann geschrieben und
gelesen werden (Standard).
928 R/W  |Unsigned16 Steuerungsberechtigung (Prozessdaten,
PZD).
Wert Modus
[0] PZD-Teil ist deaktiviert, d.h.
Empfang neuer PZD_Daten wird
ignoriert
1 PZD-Teil ist aktiviert (Standard).
929 R Unsigned16 Ausgewahlter PPO-Typ
Wert PPO-Typ
1 PPO1
2 PPO2
3 PPO3
4 PPO4
5 PPO5
6 PPO6
7 PPO7
Hinweis: Dieser Parameter ist nicht verflig-
bar, wenn Standardtelegramm ST1 oder
ST2 gewadhlt ist.
930 R/W  |Unsigned16 Auswahlschalter fiir Kommunikationsprofil.
Wert Modus
1 PROFIdrive
8001h  |ABB Drives
8002h  |Transparent 16
8003h  |Transparent 32
8004h  |PROFIdrive Positionierungsmo-
dus
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Par.-Nr. |R/WY |Datentyp Beschreibung

933 R/W |Unsigned16 Auswabhlschalter flr Steuerwort, Bit 11.

Wert Modulsteuerung mit Bit

[0] None

1...5 Anwenderspezifisch 1 bis 52)

934 R/W |Unsigned16 Auswabhlschalter flr Steuerwort, Bit 12.
(Codierung siehe Parameter 933

935 R/W |Unsigned16 Auswabhlschalter fur Steuerwort, Bit 13.
(Codierung siehe Parameter 933

936 R/W |Unsigned16 Auswabhlschalter fir Steuerwort, Bit 14.
(Codierung siehe Parameter 933

937 R/W |Unsignedl16 Auswabhlschalter fur Steuerwort, Bit 15.
(Codierung siehe Parameter 933

939 R/W |Unsigned16 Auswabhlschalter flr Statuswort, Bit 11.
\Wert Modul-Statuswort-Bit

0 None

\1 .4 Anwenderspezifisch 1 bis 42)

940 R/W |Unsigned16 Auswabhlschalter flr Statuswort, Bit 12.
(Codierung siehe Parameter 939.)

941 R/W |Unsigned16 Auswabhlschalter fiir Statuswort, Bit 13.
(Codierung siehe Parameter 939.)

942 R/W |Unsigned16 Auswabhlschalter flr Statuswort, Bit 14.
(Codierung siehe Parameter 939.)

943 R/W |Unsigned16 Auswabhlschalter fir Statuswort, Bit 15.
(Codierung siehe Parameter 939.)

944 R Unsigned16 Stérmeldungszahler

945 R Array [64] Unsi- |Stdrcode (Kanalstérungstyp)
gned16 Sub  [Inhalt

index
[0] Letzte Storung

8 Zweitletzte quittierte Stérung
16 Drittletzte quittierte Stérung
24 Viertletzte quittierte Stérung
32 Funftletzte quittierte Stérung
40 Sechstletzte quittierte Stérung
48 Siebtletzte quittierte Stérung
56 Achtletzte quittierte Stérung
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PROFINET IO
Par.-Nr. |[R/WY Datentyp Beschreibung
946 R Array[n] Unsi- Stérungscodeliste. Sie enthdlt das Mapping
gned16 zwischen den DRIVECOM-Stérungscodes
und Kanalstérungstypen.
Wenn ein DRIVECOM-St6rungscode als In-
dex beim Lesen von PNU946 verwendet
wird, wird der entsprechende Kanalsto-
rungstyp zurlickgesendet.
947 R Array [64] Unsi- |Stérungsnummer (entsprechend dem DRI-
gned16 VECOM-Profil codiert).
Subindex [Inhalt
Siehe Parameter945.
953 R Unsigned16 Letzter Alarm3)
954 R Unsigned16 Zweitletzter Alarm3)
955 R Unsigned16 Drittletzter Alarm3)
956 R Unsigned16 Viertletzter Alarm3)
957 R Unsigned16 Finftletzter Alarm3)
964 R Array [7] Unsi- Sub Inhalt
gned16 index
0 Hersteller
1 Geratetyp
2 Version
3 Datum der Firmware (Jahr)
4 Datum der Firmware (Tag/Monat)
5 Anzahl der Achsen
965 R Octet String2 Profilnummer dieses Gerats.
z. B.: 0302h = Profil 3, Version 2
967 R Unsigned16 Steuerwort (CW)
968 R Unsigned16 Statuswort (SW)
970 R/W |Unsigned16 Parametersatz laden
Wert Beschreibung
0 Keine Aktion
1 Werkseinstellungen wieder her-
stellen
Der Parameter muss von Null-auf-Eins
wechseln und der Motor muss gestoppt
werden.
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Par.-Nr.
971

R/WD
R/W

Datentyp
Unsigned16
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Beschreibung
Parametersatz speichern
Wert Beschreibung
0 Keine Aktion

1 Speichert die Antriebs-Parameter,
in den nichtflichtigen Speicher

Der Parameter muss von Null-auf-Eins
wechseln und der Motor muss gestoppt
werden.

972

R/W

Unsigned16

Software-Reset

Wert Beschreibung

(0] Keine Aktion

1 Neustart des PROFIBUS-Moduls
Der Parameter muss von Null-auf-Eins
wechseln und der Motor muss gestoppt
werden.

975

Array[n] Unsi-
gned16

DO-Identifikation. Subindices 0...4 siehe
Parameter 964.

Sub Bedeutung

index
5 Wert 2 = Achse

980
981

Array[n] Unsi-
gned16

Nummernliste fir festgelegte Parameter.
Wenn der Subindex 0 ist, ist das Ende der
Liste erreicht. Wenn der Subindex die
Nummer des nachsten Listenparameters
ist, wird die Liste dort fortgesetzt.

1000

1001

R/W

R/W

Unsigned16

Integerl6

16-Bit-Auswahl abbilden3). Wird zur Anfor-
derung des Datentyps fiir die abgebildeten
Parameter verwendet, wenn die Abbildung
mit Parameter 915 oder 916 erfolgt.

Wert Beschreibung

1 16-Bit-Abbildung des Anwenders,
falls vorhanden.

SNTP-Zeitverschiebung gegeniiber der
UTC-Zeit

Wert Beschreibung

-1440, |Zeitin Minuten zur Verschiebung
1440 dervon SNTP empfangenen UTC-|
Zeit
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Par.-Nr. |[R/WY Datentyp Beschreibung
50000 |R/W |Unsignedl6 Alarme deaktivieren.
Wert Beschreibung
o PNIO-Alarme aktiviert
i1 PNIO-Alarme deaktiviert
61000 |R VisibleString24 |Stationsname
61001 |R Unsigned32 IP der Station
61002 |R OctetString[6] |MAC-Adresse der Station
61003 |R Unsigned32 Standard-Gateway der Station
61004 |R Unsigned32 Subnet-Maske der Station

1 Lesen und/oder schreiben

2) Die Funktion der herstellerspezifischen Bits wird vom
Antriebsapplikationsprogramm definiert

3) Unterstiitzung ist vom Antriebstyp abhangig.

I&M-Aufzeichnungen

1&M-Aufzeichnungen (Identification & Maintenance) kdnnen zum
Beispiel mit dem DTM-Tool gelesen werden. Die FPNO-21 Module
unterstitzen die verpflichtende I&M0-Aufzeichnung sowie die
optionalen 1&M1-, I&M2-, I&M3- und I1&M4-Aufzeichnungen.

Telegramm Call-REQ-PDU fiir den Lese-/Schreibzugriff
auf I&M-Aufzeichnungen

Funktion Aufzeichnungsdaten-Index
1&M0 OXAFFO
1&M1 OXAFF1
1&M2 OxAFF2
1&M3 OXAFF3
1&M4 OxAFF4
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Antwort-Struktur fiir I&MO0 (Read-only)

Header

1&M-Block

Inhalt GroBe | Codierung
10 Ok- |-
tette
MANUFACTURER_ID 2 Ok- | Ox1A = ABB Automation
tette
ORDER_ID 20 Ok- | 6438177508335 = EAN-Co-
tette |de fiir das FPNO-21 Paket
SERIAL_NUMBER 16 Ok- | Seriennummer des FPNO-
tette |21 Moduls
HARDWARE_REVISION 2 Ok- | Hardware-Version des
tette | FPNO-21 Moduls
SOFTWARE_REVISION 4 Ok- | Format: V255.255.255
tette |z.B.V1.0.0 = Software-
Version 100
REVISION_COUNTER 2 Ok- | (kennzeichnet eine Ande-
tette |rung der Hardware oder
seiner Parameter)
PROFILE_ID 2 Ok- |3A00(...3AFF) PROFIdrive
tette
PROFILE_SPECIFIC_TYPE 2 Ok- | O = kein spezifischer Typ
tette
IM_VERSION 2 Ok- | 0x0101 = Version 1.1
tette
IM_SUPPORTED 2 Ok- |30=1&MO, I&M1, I&M2,
tette |I&M3und I&M4 werden

unterstitzt

Response- / Antwort-Struktur fiir I&M1
(Lesen/Schreiben)

‘ Inhalt

GroBe ‘ Codierung ‘

Header ‘

10 Ok-
tette
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PROFINET 1O
‘ Inhalt

1&M-Block | TAG_FUNCTION

TAG_LOCATION

GroBe | Codierung ‘

32 Ok-
tette

22 Ok-
tette

Geratefunktion oder Task

Einbauort des Gerats ‘

Response- / Antwort-Struktur fiir I&M2

(Lese:/Schreiben)
Inhalt GroBe | Codierung ‘
Header 10 Ok- |-
tette
1&M-Block | INSTALLATION_DATE 16 Ok- | Installationsdatum.
tette |z.B2011-01-0116:23
RESERVED 38 Ok- | Reserviert
tette

Hinweis: 1&M1, 1&M2 und I&M3 sind standardmaBig leer (0x20).

Antwortstruktur fiir I&M3 (Lesen/Schreiben)

tette

Inhalt GroBe | Codierung ‘
Header 10 Ok- |-
tette
1&M-Block | DESCRIPTOR 54 Ok- | Beschreibung des vom

Anwender eingerichteten
Gerdts

Antwortstruktur fiir I&M4 (Lesen/Schreiben)

1&M4 ist schreibgeschitzt und gibt die PROFIsafe-Konfiguration

CRC an.
Inhalt GroBe | Codierung ‘
Header 10 Ok- |-
tette
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Inhalt GroBe | Codierung
1&M-Block | SIGNATURE 54 Ok- | Sicherheitscode zur Erken-
tette | nung von Sitzungen und
Anderungen

Hinweis: I&M4 wird standardmaBig mit Nullen gefillt (0x0).
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Anhang B - ABB
IP-Konfigurationstool

Inhalt dieses Kapitels

In diesem Kapitel wird die Verwendung des ABB
IP-Konfigurationstools fur folgende Aufgaben beschrieben:

« Konfigurierte und nicht konfigurierte FPNO-21
Adaptermodule im Netzwerk finden

- Die IP-Konfiguration der Adaptermodule neu schreiben.

Installation

Das IP-Konfigurationstool von ABB gehort zur ABB Automation
Builder Software. Es ist keine separate Installation notwendig.

Adaptermodule im Netzwerk finden

1. Das ABB IP-Konfigurationstool 6ffnen.
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2. Die Schaltflache Scan anklicken.

Die im Netzwerk vorhandenen FPNO-21 Adaptermodule sind
in der Ergebnisliste angegeben.

88 1 configurstion tool

File Help

Sean

MAQ) adress Device Por  Seilnumber DevicelD  PAddriess  Config.IP Address Ink
O0ICOIIRIDF  FPNO2 om0 oan 1921680100 1921680100 sat

S frished. recaived 1 respanse

Die IP-Konfiguration der Adaptermodule neu
schreiben

1. Das Netzwerk nach Adaptermodulen durchsuchen.

Anweisungen siehe Abschnitt Adaptermodule im Netzwerk
finden (Seite 205).

2. Klicken Siein der Ergebnisliste auf das Adaptermodul, dessen
IP-Konfiguration Sie andern méchten.
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88 1 configuration tocl

- o x
Fie  Help
Sean
(MAC) sdlress Device er DevicelD  [PAddress  Config. P Addresz S i
3 AB8 et conigprtocol (D)
O0ICOLNEIDF  FPNO2 oatt 0000 0000 L

0] Profinet Dynamic Configuration Protocol (DCP)
0 hecaT

1P setings

Selcted devee FPNO21
SH=02100283
D=t
1P address W% 0 10

Snetmesk [ 255 25 25 0

Sdgaewy | 0 -0 0 . 0
Unkmode [Ate -
Send setings

|Scan fshed. rectved 1 esporse

3. Definieren Sie unter IP settings die Einstellungen der
IP-Konfiguration entsprechend der Netzwerkkonfiguration.

4. Damit die neuen Einstellungen wirksam werden, klicken Sie
auf die Schaltflache Send settings.

Die neue, aktuelle IP-Adresse und die konfigurierte IP-Adresse
erscheinen in der Ergebnisliste.




208 Anhang B — ABB IP-Konfigurationstool

Ry — ~ o x
Fie Hep
s
(MAQ) adeless Device  Port  Seralnumber DevicelD  IPAddress  Config.P Address  Information | 5020 Prtocols
00-1CO1-3A83DF  FPNO-21 02100853 Bt 1921680100 | 192.168.0.100 ABB Net corfig [pie s s D)

[0 Pt Dy Conigation Frtol 0P
O epecar
setings

Selcted deice FPNO21
S0z

00853
D01t

Padtess [ e 0 0

Shnetmosk [ 25 B B 0

Sdgtewy [ 0 0 0 0

Uk mode

[ sendatons |

fnshed, receved 1 response




Anhang C - Internetseiten fiir die Konfiguration des FPNO-21 209

15

Anhang C - Internetseiten fur
die Konfiguration des FPNO-21

Inhalt dieses Kapitels

In diesem Kapitel werden die Internetseiten fiir die Konfiguration
des FPNO-21 dargestellt.

Hinweis: ABB empfiehlt die Internetseiten nach der
Inbetriebnahme zu sperren, um die Gefahr eines Cyber-Angriffs
zu reduzieren. Siehe

Browser-Anforderungen

Es kann ein beliebiger Internet-Browser verwendet werden.

Kompatibilitat

Die Internetseiten unterstitzen alle Frequenzumrichter, die mit
dem FPNO-21 Adaptermodul kompatibel sind.
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Kompatibilitatstabelle siehe Abschnitt
Frequenzumrichter (Seite 15).

Anmelden

1. &ffnen Sie einen Internet-Browser und geben Sie die
IP-Adresse des Adaptermoduls in das Adressfeld ein. Die
IP-Adresse wird in den Konfigurationsparametern von
FPNO-21, Gruppe A, Parameter 5...8 angezeigt.

Beispiel: https://192.168.0.100/

O &) hitpsi//192.1680.100 x +

= C @ A\ Not sscure | Bips//192.168.0.100

Sign in to access this site

Authorisation required by hitps//192.168.0.100

Password

Sign in

2. Melden Sie sich mit Benutzername und Passwort an.
Standard-Benutzername: admin
Passwort: die letzten sechs Ziffern der MAC-Adresse des
Adaptermoduls in GroBbuchstaben ohne Bindestrich.
Die MAC ID ist auf der Abdeckung des Adaptermoduls und
im ABB IP-Konfigurationstool angegeben (siehe Anhang B -
ABB IP-Konfigurationstool (Seite 205)).
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Beispiel: Wenn die MAC-Adresse des Adaptermoduls
00-1C-01-00-2F-73 ist, lautet das Passwort 002F73.
Der Browser 6ffnet die Benutzerschnittstelle.

3. Nach der erfolgreichen Anmeldung werden Sie dazu
aufgefordert, aus Sicherheitsgriinden das Passwort zu
andern. Es wird empfohlen, das Standardpasswort zu andern.

D pro
» z FPNO-21 rrorineT aDaPTER

Sttus  Configuration  Service configuration  Security  Support Password Logout

Please change your password

p: is st password. Itis to change the password.

Change password
Username ————————

New password

Confirm new password

Menii-Ubersicht

Verwenden Sie die Menilpunkte, um auf den Internetseiten zu
navigieren:

. Status

« Konfiguration

- Konfiguration der Dienste
« Sicherheit

« Tragholz/-profil

-« Passwort.
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Status

Die Seite Status enthdlt Informationen zur Version sowie die
Seriennummer und die MAC-Adresse (MAC ID) des
Adaptermoduls.

FPNO-21 erorineT aoapTER

Status  Configuration ~ Service configuration ~ Security ~ Support  Password Logout
Status information
Serial number 2100853
MAC address address will not be displayed un ave hanged the password
Konfiguration

Auf der Seite ,Configuration“ kdnnen Sie Parametereinstellungen
in den Konfigurationsparameter-Gruppen A (1), B (2) und C (3)
andern.
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Logout

3 Power and poductvty
forabotter word ™ FPNO-21 prorineT aparTeR
Status  Configuration ~ Service configuration ~ Security  Support  Password
[ iguration parameters - Group A ]
[ Module i ]
51.01 Fieldbus adapter type PROFINET
Ethe
5102 Protocol/Profile PROFINET 10, ABB Drves Proffe (11) v
5103 Communication rate [Auonegoiae® ]
51.04 IP configuration Static IP (0) |

51.05-08 IP address.

[192.168.0.100 ]

51.09 Subnet mask 255255 2550 (24) v
51.10-13 Gateway adaress 0000

51.14 Communication rate for Port 2 [Autonegotiate ©) ]
51.16 Module emulation [Disabled©® ]
51.19 Transparent16 scale [%9 ]
PROFINET IO

51.20 PROFINETIO Telegram type 0

51.21 PROFINET IO Alarm sending Enabled (0) v
51.22 PROFINET IO Map selection [eon(y ]
25 PROFINET 10 Name Index |
51.PROFINET IO Station Name
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| Configuration parameters - Group B

DATA OUT mapping (client to drive)

— e

Do .

eEmee .

5208 0ata out4 —
5206 0sta outs —
P .

5007 0ata out7 [ —
52.08 Data outs [ —
5209 0ata outs C—
5210 Data out 10 [ —
5011 Data out 11 [ —
53.12 Data out 12 o
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Configuration parameters - Group C

DATA IN mapping (drive to client)

5201 Datain 1 EATE]

52.02Datain 2

52.03Datain 3

52.04Datain 4

5205 Datain 5

52.06 Datain 6

52.07 Datain 7

52.08 Datain 8

52.09Datain

5210 Data in 10

5211 Data in 11

52.12 Data in 12

[Save

Nachdem Sie Anderungen in einer Gruppe vorgenommen haben,
missen Sie unten auf der Seite von Gruppe A auf Save and reboot
klicken, um die Einstellungen zu Gberprifen.

Den PROFINET I0-Stationsnamen liber die Internetseite andern

Die Internetseite fiir die PROFINET 10-Konfiguration ist
nachfolgende mit den Standardwerten dargestellt. Das Feld fir
den PROFINET IO-Stationsnamen ist standardmaBig leer.
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PROFINET IO configuration

51.20 PROFINET I0 Telegram type

51.21 PROFINET 10 Alarm sending Enabled (0 [~
51.22 PROFINET 10 Map selection 32bit () [~
51.25 PROFINET 10 Name Index 0

51.PROFINET IO Station Name

Save and reboot | [ Save without rebooting

Um einen neuen Namen festzulegen, geben Sie den Namen in
das Feld PROFINET IO Station Name ein. Klicken Sie auf Save
without rebooting und dann auf Save and reboot, um das
FPNO-21 neu zu starten. Siehe das Fenster auf der Seite
Configuration. Der neue Name wird erst nach dem Neustart des
FPNO-21 wirksam.

Hinweis: Der Wert in dem Feld PROFINET IO Name Index muss O
sein, der mit der eingegebene Stationsname verwendet wird.
Ansonsten wird er von dem mit PROFINET IO Name Index
erzeugten Namen Uiberschrieben.

Beispiel: Bei PROFINET IO Station Name ist fpno-21 eingegeben.

Nachdem Sie Save without rebooting und dann Save and reboot
angeklickt haben, wird die aktualisierte Internetseite angezeigt
(siehe folgende Abbildung).

PROFINET IO configuration

51.20 PROFINET 10 Telegram type

51.21 PROFINET I0 Alarm sending Enabled (0 ~
51.22 PROFINET 0 Map selection 3201 (0, ~
51.25 PROFINET 10 Name Index 0

51.PROFINET IO Station Name changed

Save and reboot || Save without reboofing
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Die Internetseite Uberprift Q!as Format des Stationsnamens und
zeigt eventuell notwendige Anderungen in dem neuen Namen an
(siehe folgende Abbildung).

PROFINET IO configuration

5120 PROFINET 0 Telegram type 1

5121 PROFINET I0 Alarm sending Enabied (0) =

51.22 PROFINET I0 Map selection 26t @) ~]

51.25 PROFINET 0 Name Index o

51.PROFINET I0 Station Name MOZIGBHEHH) Frofinet nam
an IP address.

Save and reboot | [ Save without rebooting

Wenn PROFINET IO Name Index Uber die Internetseite oder die

Parameter eingestellt wurde, wird im Feld PROFINET IO Station
Name nach dem Neustart der generierte Name angezeigt (siehe
folgende Abbildung).

PROFINET IO configuration

51.20 PROFINET 0 Telegram type 1

51.21 PROFINET 10 Alarm sending Enabled (0) 2|
51.22 PROFINET 10 Map selection 320t (0) [~
51.25 PROFINET 10 Name Index 123

51.PROFINET IO Station Name ‘abbdrive-123

Save and reboot | [ Save without rebooting

Service configuration

Auf dieser Seite kdnnen Sie bestimmte Ethernet-Dienste
aktivieren oder deaktivieren. Alle Dienste mit Ausnahme des
Simple Network Time Protocol (SNTP) sind standardmaBig
aktiviert. Auf dieser Seite konnen Sie die folgenden Dienste
deaktivieren:
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«  Zugriff auf die Internetseite fiir die Konfiguration des
FPNO-21

« Anderungen der IP-Einstellungen aus der Ferne iiber das ABB
IP-Konfigurationstool erlauben

«  Fernzugriff auf den Frequenzumrichter mit dem Tool Drive
composer Uber das Ethernet-Tool-Netzwerk

- Ping-Anfragen
«  SNTP konfigurieren
«  Simple Network Management Protocol (SNMP).

Mit dem SNMP kénnen Informationen der verwalteten, sich in
den IP-Netzwerken befindenden Gerate erfasst und organisiert
werden.

Die neuen Einstellungen werden nach dem Neustart des Moduls
wirksam. Sie kénnen auf Save and reboot klicken, um die neuen
Einstellungen sofort zu lberpriifen, oder auf Save without
rebooting, falls Sie noch andere Einstellungen vornehmen
mochten, und dann einen Neustart durchfihren.
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FPNO-21 erorineT apapTerR

Status  Configuration  Service configuration  Security  Support _Password Logout
Ethernet service configuration (saved settings will be in use after reboot)
FPNO configuration web pages Enabled v
Lock configuration Disabled v
ABB IP Configuration tool Enabled v
ABB Drive composer tool Enabled v
Unsecured ABB Drive composer tool Disabled v
Ping response Enabled v
Simple Network Time Protocol (SNTP) configuration (saved settings will be in use after reboot)
SNTP protocol Disabled v
SNTP update interval (seconds) )
SNTP time offset to UTC (minutes) 0
SNTP Server address 1
SNTP Server address 2

Simple Network Management Protocol (SNMP) configuration (saved settings will be in use after reboot)

SNMP protocol Enabled v

[ save and reboot | [ Save without rebooting

Hinweis: Diese Einstellungen sind nur lGber die Internetseiten
zuganglich. Bei Auswahl der Sperrung der Internetseite wird eine
Warnung angezeigt, die bestatigt werden muss, bevor diese
Auswahl gespeichert werden kann

Erneute Aktivierung der Internetseite siehe Den Zugriff auf die
Internetseite aktivieren, nachdem er deaktiviert wurde (Seite 224).

ABB empfiehlt, alle Dienste zu deaktivieren, die nach der
Inbetriebnahme nicht bendtigt werden.
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SNTP konfigurieren

Das Simple Network Time Protocol kann zur Synchronisation der
Antriebszeit mit der Netzwerkzeit des Servers verwendet werden.
Wenn das SNTP aktiviert ist, fordert das FPNO-21 in einem
vorgegebenen Intervall die Zeit von dem konfigurierten Server
an. Um diese Zeitsynchronisation zu erhalten, muss Parameter
96.20 Time sync primary source auf Fieldbus A eingestellt werden.
Die folgende Tabelle enthélt die Einstellungen fiir das SNTP:

Einstellungen Beschreibung Wert
SNTP update interval | Intervall zur Anforderung der Zeit vom | Standard: 30
Server. Sekunden
Mindestens:
30 Sekunden
SNTP time offset to | Zeitversatz zu der vom SNTP empfan- | -1440...1440
uTC genen Zeit. Minuten

Dieser Wert kann auch Uber den PRO-
Fldrive-Parameter 1001 eingestellt
werden.

Hinweis: Eine Anderung der SNTP-
Zeitverschiebung erfordert keinen
Neustart.

SNTP server address 1 | Erste Serveradresse zur Anforderung
der Zeit.
Format: IP-Adresse gefolgt von einer
optionalen Portnummer z. B.:
192.168.0.1:123

Hinweis: Wenn die Portnummer fehlt,

wird die NTP-Standardportnummer
"123" verwendet.

SNTP server address 2 | Zweite verwendete Serveradresse, -
wenn die Anforderung an Server 1
misslingt..

Seite Security (Sicherheit)

Auf der Seite Security kdnnen Sie einen privaten Schliissel und
Zertifikate fur das FPNO-21 hochladen, die anstelle des
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standardmaBig verwendeten, selbstsignierten Zertifikats
FPNO-21 verwendet werden. Sie kénnen unter ,,Drive Composer
certificate settings“ die Drive Composer-Dateien auf die Seite
Security hochladen. Es werden gleichzeitig vier Zertifikate
unterstitzt

FPNO-21 verwendet fir den Internetseiten-Server die sichere
HTTPS (TLS 1.2) Kommunikation. StandardmaBig erfordert das
FPNO-21 keine Client-Authentifizierung fiir die Kommunikation
mit dem PC-Tool. Sie kdnnen die Client-Authentifizierung zur
Verbesserung der Systemsicherheit verwenden.

Falls eine ungesicherte Kommunikation erforderlich ist, kdnnen
Sie diese Uber die Seite Service configuration oder durch
Einstellung von Parameter 51.15 Service configurationBit 4
aktivieren. Wenn die ungesicherte Kommunikation aktiviert ist,
wird die Kommunikation mit dem PC-Tool nicht verschlisselt
und nicht authentifiziert.

Siehe hierzu Drive composer start-up and maintenance PC tool
user's manual(3AUA0000094606 [Englisch]).



http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AUA0000094606&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AUA0000094606&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
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Hinweis:
Eine sichere PC-Tool-Kommunikation ist mit dem Drive Composer
Pro ab Version 2.7 mdglich.

FPNO-21 eroriner aoapTer

Status  Configuration Service configuration  Security  Support Password Logout

Server certificate settings

Server certificate file for uploading Choose File | No file chosen

Server private key file for uploading Ghogse File ] No fle chosen

User uploaded certificate None

Drive Composer certificate settings.
[+] Certificate 1
[+] Certificate 2
[#] Certificate 3
[#] Certificate 4.

[ submit alt | [ Remove all

Support

Auf der Seite Support kdnnen Sie auf die Dokumentation zum
Adaptermodul und die GSDML-Datei zugreifen.

Die neuesten Dateien fir die Frequenzumrichter-Firmware sind
Uber die unter ,WWW documentation and downloads“
aufgefiihrten Hyperlinks verfiigbar. Uber ,Click here for more
information about fieldbus parameters“ finden Sie weitere
Informationen zu den einzelnen Parametern.
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FPNO-21 proriner apapTeER

Status  Configuration Service configuration  Security Support  Password Logout

|_Click here for more information about fieldbus parameters.

GSDML file.

Local PROFINET GSDML file GSOML File

WWW. ion and downloads.

Fleldbus connectivity web page: Eleldbus communications
FPNO-21 web page: EPNO-21 Profinet adapter module

Password

Auf der Seite Password kdnnen Sie das Passwort andern. FPNO-21
unterstitzt nur eine Benutzerzugriffsebene.

FPNO-21 erorineT apapTER

Status  Configuration  Service configuration  Security  Support Password Logout

Change password

Usemname ————————— )

New password [

Confirm new password [

Change
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Das Internetseiten-Passwort fiir FPNO-21
zurlicksetzen

Sie kdénnen das Internetseiten-Passwort flr das FPNO-21 auf die
Werkseinstellung zurlicksetzen.

Hinweis: Das Passwort kann nur mit lokalem Zugriff auf den
Frequenzumrichter zurlickgesetzt werden.

1. Trennen Sie alle Kabelverbindungen mit dem FPNO-21.
Die LED ,NET“ muss auch sein.

2. Schreiben Sie O (Null) auf Parameter 26 in Gruppe A (z. B.
51.26).

3. Aktualisieren Sie die Einstellungen durch Auswahl von Refresh
in Parameter 27 (z. B. 51.27).

4. Schreiben Sie 17989 auf Parameter 26 in Gruppe A.

5. Aktualisieren Sie die Einstellungen durch Auswahl von Refresh
in Parameter 27.

6. Schreiben Sie 20033 auf Parameter 26 in Gruppe A.

7. Aktualisieren Sie die Einstellungen durch Auswahl von Refresh
in Parameter 27.

8. Schreiben Sie 0 auf Parameter 26 in Gruppe A.

Das Passwort des FPNO-21 wird nun auf das Standard-Passwort
zurlickgesetzt. Informationen liber das Standard-Passwort siehe
Abschnitt

Den Zugriff auf die Internetseite aktivieren,
nachdem er deaktiviert wurde

Sie kénnen den Zugriff auf die Internetseiten mit den
Frequenzumrichter-Parametern aktivieren.

1. Trennen Sie alle Kabelverbindungen mit dem FPNO-21.
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Die LED ,,NET“ muss auch sein.

. Schreiben Sie 0 (Null) auf Parameter 26 in Gruppe A (z. B.

51.26).

Aktualisieren Sie die Einstellungen durch Auswahl von Refresh
in Parameter 27 (z. B. 51.27).

. Schreiben Sie 87 auf Parameter 26 in Gruppe A.

Aktualisieren Sie die Einstellungen durch Auswahl von Refresh
in Parameter 27.

Schreiben Sie 17730 auf Parameter 26 in Gruppe A.

Aktualisieren Sie die Einstellungen durch Auswahl von Refresh
in Parameter 27.

Schreiben Sie 0 auf Parameter 26 in Gruppe A.

Der Zugriff auf die Internetseiten ist jetzt aktiviert.
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Anhang D - Sicherung der
FPNO-21 Konfiguration

Inhalt dieses Kapitels

Dieses Kapitel beschreibt die Einstellungen zur Sicherung der
Konfiguration des FPNO-21.

Kompatibilitat

Die Einstellungen des FPNO-21 sind in den
Frequenzumrichter-Parametern sowie in den
Konfigurationsdateien gespeichert. Das FPNO-21 Adaptermodul
unterstuitzt die Sicherung aller Einstellungen im
Frequenzumrichter. Diese Einstellungen sind nun in allen
Sicherungen, die fir den Frequenzumrichter mit dem PC-Tool
Drive composer oder dem Bedienpanel vorgenommen werden,
enthalten.
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Einstellungen fiir die Sicherung

Beachten Sie folgende Punkte:

- Die Sicherung ist nicht steckplatzspezifisch. So kann zum
Beispiel die Sicherung des FPNO-21in FBA A, Steckplatz 1,
als FPNO-21 FBA A, Steckplatz 2, wiederhergestellt werden.

« Die Sicherung hangt vom Feldbus Kanal ab. So wird zum
Beispiel die Sicherung des FPNO-21 in FBA A nicht als
FPNO-21in FBA B wiederhergestellt.

- Die Konfigurationsparameter des FPNO-21 sind in der
Sicherung enthalten, wenn die Frequenzumrichter-Parameter
gespeichert werden.

Sicherung der Konfiguration fiir alle Protokolle in

FPNO-21

Die Sicherung beinhaltet die folgende Konfiguration fiir PROFINET

10 in FPNO-21:

Konfiguration

Konfiguration des
Ethernet-Dienstes

Beschreibung

Aktiviert verschiedene Ethernet-Dienste. Siehe Service
configuration (Seite 217).

Wenn eingestellt, beinhaltet die Sicherung automatisch
diese Konfiguration.

Passwort der Inter-
netseite

Anmeldepasswort fiir den Zugriff auf die Internetseiten
des FPNO-21. Siehe Password page.

Die Sicherung beinhaltet automatisch das eingestellte
Passwort.

Hinweis: Die Sicherung beinhaltet das Standardpass-
wort.

SNTP-Konfiguration

Aktiviert das SNTP, das Abfrage-Intervall, die UTC-
Verschiebung und die Server Adressen. Siehe Service
configuration (Seite 217).

Wenn eingestellt, beinhaltet die Sicherung automatisch
diese Konfiguration.
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Konfiguration Beschreibung

Stationsname Stellt den Stationsnamen mit DCP ein. Siehe PROFINET-
Netzwerkeinstellungen (Seite 133).
Wenn eingestellt, beinhaltet die Sicherung automatisch
diese Konfiguration.

&M 1-3 Schreibbare Strings fiir Identifikation und Wartung.
Siehe 1&M-Aufzeichnungen (Seite 200).
Wenn eingestellt, beinhaltet die Sicherung automatisch
diese Konfiguration.

PROFIdrive-Parameter | Anwender-Bit-Abbildung fiir das PROFIdrive CW and
934-943 SW. Siehe u PROFIdrive Parameter (Seite 194).

Hinweis: Die Sicherung beinhaltet diese Konfiguration
nur, wenn sie mit PROFIdrive-Parameter 971 gespei-
chert wurde.

Systemort Schreibbarer SNMP MIB-2 String.

Systemname V\{enn emggstellt, pemhaltet die Sicherung automatisch
diese Konfiguration.

Systemkontakt

Die Einstellungen werden nach 10 Sekunden im
Frequenzumrichter gespeichert. Wenn mit Parameter 51.27 ein
Aktualisierungsbefehl an das FPNO-21 ausgegeben wird, wird
die anstehende Sicherung sofort an den Frequenzumrichter
Ubertragen und das FPNO-21 wird nach Abschluss der
Ubertragung neu gestartet .

Hinweis: Neue Einstellung wird nicht im Frequenzumrichter
gespeichert, wenn der Frequenzumrichter abgeschaltet war oder
das Adaptermodul innerhalb von 10 Sekunden nach Anderung
der Einstellung vom Frequenzumrichter getrennt wurde.

Verwendung der Sicherung

Die Anwendungsfalle in der folgenden Tabelle zeigen, wie die
Einstellungen des FPNO-21 nach der Verwendung einer Sicherung
(Backup) oder nach dem Einschalten oder der Aktivierung des
Moduls verwendet werden. Die libereinstimmenden Farben im
Statusfeld zeigen Gbereinstimmende Konfigurationen an.
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Nr. Konfigurationsstatus
Vor der Wiederherstellung Nach der Wiederherstellung
1 Einen Frequenzumrichter mit dem Drive composer oder Bedienpanel
wiederherstellen.
Drive with FB adapter Drive with FB with
any with any configuration configuration
configuration configuration from backup from backup
Frequenzumrichter und Feldbusa- | Die Konfiguration aus der Siche-
dapter kdnnen eine beliebige rung (Backup) wird im Frequenzum-
Konfiguration haben. richter und im FPNO-21 verwendet
2 Einen neuen Feldbusadapter des gleichen Typs verwenden.
FB with
Drive with 8 édapter Drive with configuration
with no "
backup ) . backup from drive
configuration
backup
Der Frequenzumrichter besitzt ei- | Die Frequenzumrichter-Sicherung
ne Sicherung der Konfiguration | wird im FPNO-21 verwendet.
des FPNO-21, und ein neues, nicht
konfiguriertes FPNO-21 wird instal-
liert.
3 Einen Feldbusadapter durch einen anderen Adapter gleichen Typs er-

setzen. Allerdings wurde der neue Adapter bereits in einem anderen

Frequenzumrichter verwendet.

FB adapter A
Drive with with reF\)/ious :> Drive with configuration
backup .p . backup from drive
configuration
backup

Der Frequenzumrichter besitzt ei-
ne Sicherung der Konfiguration

des FPNO-21, und ein neues, konfi-
guriertes FPNO-21 wird installiert.

Die Frequenzumrichter-Sicherung
wird im FPNO-21 verwendet.
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Nr. Konfigurationsstatus
Vor der Wiederherstellung Nach der Wiederherstellung
4 Ein neuer Frequenzumrichter und ein neuer Feldbusadapter werden
verwendet.
Drive with no
backup or FB adapter Drive with FB with
backup of with default new backup default
another FB configuration from FB configuration
adapter
Der Frequenzumrichter hat keine | Das FPNO-21 erzeugt eine neue
Sicherung bzw. eine Sicherung ei- | Sicherung mit seinen Standardein-
nes anderen Feldbusadaptertyps | stellungen und kopiert diese in den
als dem FPNO-21. Frequenzumrichter.
Ein unkonfiguriertes FPNO-21 wird
installiert.
5 Einen Frequenzumrichter durch einen neuen ersetzen und den alten

Feldbusadapter weiterverwenden.

Drive with no

Used FB . . .
backup or } Drive with FB with
adapter with .
backup to B new backup previous
previous . .
another FB ) N from FB configuration
configuration
adapter

Der Frequenzumrichter hat keine | Das FPNO-21 kopiert seine Siche-
Sicherung bzw. eine Sicherung ei- | rung in den Frequenzumrichter.
nes anderen Feldbusadaptertyps

als dem FPNO-21.

Das FPNO-21 mit der vorhandenen

Konfiguration wird installiert.
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Nr. Konfigurationsstatus
Vor der Wiederherstellung Nach der Wiederherstellung
6 Die Feldbuskonfiguration im Frequenzumrichter und dem Modul auf

die Standardeinstellung zuriicksetzen.

FB adapter
default
configuration

Drive with a FB from drive |:> Drive with no
backup backup backup

Mit Parameter 96.06 Parameter | Frequenzumrichterseitig werden
restore und der Einstellung Reset | die Feldbusparameter und die Si-
all fieldbus settings kdnnen Sie die | cherungsdateien fiir FBA A and
Feldbuskonfigurationim Frequen- | FBA B geléscht. Wenn ein FPNO-21
zumrichter und dem Modul auf die | Modul angeschlossen wird, wird
Standardeinstellung zurlicksetzen.. | seine Konfiguration auf die Stan-
dardwerte zurlickgesetzt.




Erganzende Informationen

Anfragen zum Produkt und zum Service

Wenden Sie sich mit Anfragen zum Produkt unter Angabe des
Typenschlissels und der Seriennummer des Geréts an lhre
ABB-Vertretung. Eine Liste der ABB Verkaufs-, Support- und
Service-Adressen finden Sie auf der Internetseite unter
www.abb.com/searchchannels.

Produkt-Schulung

Informationen zu den Produktschulungen von ABB finden Sie auf der
Internetseite new.abb.com/service/training.

Feedback zu ABB Handbiichern

Uber Kommentare und Hinweise zu unseren Handbiichern freuen wir uns.
Auf der Internetseite new.abb.com/drives/manuals-feedback-form finden
Sie ein Formblatt fiir Mitteilungen.

Dokumente-Bibliothek im Internet

Sie finden Handblcher und weitere Produkt-Dokumentation im
PDF-Format auf der Internetseite www.abb.com/drives/documents.
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