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Uvod do pfiruéky

Obsah této kapitoly

Kapitola popisuje pouzitelnost, cilovou skupinu uzivateld a ucel této pfirucky.
Popisuje také obsah této pfiru¢ky a pro dalsi informace odkazuje na seznam
souvisejicich pfirucek.

Pouzitelnost
Pfiru¢ka se vztahuje na programovaci manual HYAC ACH580 (verze 2.15).

Chcete-li zkontrolovat verzi firmwaru pouzivaného fidiciho programu, podivejte se na
informace o systému (vyberte Nabidka > Informace o systému > Ménic ) nebo
parametr 07.05 Verze firmwaru na ovladacim panelu.

V pfipadé zafizeni ACH580-31 a ACH580-34 zjistite pouZivanou verzi firmwaru LSU
tak, Ze vyberte Nabidka > Moznosti > Vybrat méni¢ > QCON-21 a poté vyberte
Nabidka > Systémové informace > Méni¢, nebo zobrazite parametry 07.706 LSU
néazev zavadéciho balicku a 07.107 LSU verze zavadéciho bali¢ku na ovladacim
panelu.

Bezpecnostni instrukce

Dodrzujte vSechny bezpecnostni pokyny.

» Pred instalaci, uvedenim do provozu nebo pouzitim ménice si pfectéte kompletni
bezpecnostni pokyny vTechnické priruéce ménice.

» Pred zménou hodnot parametru si prec¢téte varovani a poznamky specifické

pro funkci firmwaru. Tato varovani a poznamky jsou obsazeny v popisech
parametr(i uvedenych v kapitole Parametry na strance 235.
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Cilova skupina

Ocekava se, ze Ctenar zna zaklady elektfiny, elektroinstalace, elektrickych soucastek
a elektrickych schematickych symbolu.

Tato pfiru¢ka je urCena pro Ctenare po celém svété. Hodnoty jsou zobrazeny v Sl i v
imperialnich jednotkach. Pro instalace ve Spojenych statech jsou uvedeny specialni
pokyny pro USA.

Ugel priruéky

Tato pfiru¢ka poskytuje informace potiebné pro navrh, uvedeni do provozu nebo
provozovani pohonného systému.

Obsah této priru¢ky

Firmwarova priru¢ka programu regulace ACH580 HVAC je vytiSténa ve dvou

Castech:

* ACHb580 standard control program firmware manual, Part 1 (3AXD50000209811
[anglicky]), ktera obsahuje vSechny kapitoly kromé kapitol Parametry a DalSi
Udaje o parametrech.

* ACHb580 standard control program firmware manual, Part 2 Parameters
(3AXD50000209828 [anglicky]), ktera obsahuje kapitoly Parametry a Dalsi tudaje
o parametrech.

Tato pfiru¢ka se sklada z nasledujicich kapitol:

« Uvod do priruéky (tato kapitola) popisuje pouZitelnost, cilovou skupinu uZivateld,
Ucel a obsah této prirucky. Na konci je uveden seznam pojmu a zkratek.

» Spusténi, oviadani pomoci I/O a chodu ID (strana 25) popisuje, jak spustit méni¢
a jak spustit, zménit smér otaceni motoru a upravit ota¢ky motoru pres I/O
rozhrani.

» Ovladaci panel (strana 45) obsahuje pokyny pro odebrani a opétovnou instalaci
asisten¢niho ovladaci panelu a stru¢né popisuje jeho displej, klavesy, klavesové
zkratky a displeje vychoziho zobrazeni.

* Nastaveni, I/O a diagnostika na ovladacim panelu (strana 57) popisuje
zjednodu$ené nastaveni a diagnostické funkce poskytované na asistenénim
ovladacim panelu.

» Vychozi konfigurace I/O (strana 99) obsahuje schéma pfipojeni vychozi
konfigurace HVAC spolu se schématem pfipojeni. Pfeddefinovana vychozi
konfigurace usetfi uzivateli as pfi konfiguraci zafizeni.

* Funkce programu (strana 105) popisuje funkce programu se seznamy
souvisejicich uzivatelskych nastaveni, vlastnich signalt a chybovych a varovnych
zprav.
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* Ovlédani Modbus RTU prostrednictvim rozhrani integrované sbérnice (EFB)
(strana 273) popisuje komunikaci do a ze sité sbérnice pomoci rozhrani sbérnice
zabudovaného do ménice s protokolem Modbus RTU.

» Ovlédani BACnet MS/TP prostrednictvim rozhrani integrované sbérnice (EFB)
(strana 303) popisuje komunikaci do a ze sité sbérnice pomoci rozhrani sbérnice
zabudovaného do ménice s protokolem BACnet MS/TP.

» Ovladani N2 prostfednictvim rozhrani integrované sbérnice (EFB) (strana 335)
popisuje komunikaci do a ze sité sbérnice pomoci rozhrani sbérnice
zabudovaného do ménice s protokolem N2.

« Rizeni sbérnice prostfednictvim adaptéru sbérnice (strana 349) popisuje
komunikaci do a ze sité sbérnice pomoci volitelného modulu adaptéru sbérnice.

» Zjistovani poruch (strana 235) uvadi seznam vystraznych a poruchovych zprav s
moznymi pFi¢inami a napravnymi opatfenimi.

» Schémata ridiciho fetézce (strana 365) popisuje strukturu parametrli v ménici.

» Parametry (strana 235) popisuje parametry pouzité k programovani ménice.

» Dalsi udaje o parametrech (strana 689) obsahuje dalSi informace o parametrech.

» Dalsi informace (vnitini strana zadniho krytu, strana 737) popisuje, jak se
informovat o produktech a sluzbach, jak ziskat informace o $koleni produktd, jak
poskytnout zpétnou vazbu k pfiruckam ménic¢t ABB a jak najit dokumenty na
internetu.

Souvisejici dokumenty

PFiru¢ky a dalSi produktové dokumenty ve formatu PDF najdete na internetu.Viz ¢ast
Knihovna dokument( na internetu na vnitfni strané zadniho krytu.Mate-li zajem o
prirucky, které nejsou k dispozici v knihovné dokument, kontaktujte mistniho
zastupce spole¢nosti ABB.

Manualy a ptiruéky k ménici Kéd (anglicky) Kéd (cesky

Safety instructions 3AXD50000037978

ACHS580 HVAC control program firmware manual 3AXD50000027537 3AXD50000744817
ACH580 HVAC control program firmware manual, Part 1 3AXD50000209811 3AXD50000744855
ACH580 HVAC control program firmware manual, Part 2 3AXD50000209828 3AXD50000744862
Parameters

ACH580-01 drives (0.75 to 250 kW, 1 to 350 hp) 3AXD50000044839

hardware manual for frames R1-R9

ACH5810-04 drive modules (250 to 500 kW) hardware 3AXD50000048685

manua

ACH580-07 drives (75 to 500 kW) hardware manual ~ 3AXD50000045816

ACH580-31 hardware manual 3AXD50000037066

ACH580-34 drive modules hardware manual 3AXD50000419708

ACH580-01 drives, frames R1 to R5 quick installation 3AXD50000044861

and start-up guide

ACH580-01 quick installation and start-up guide for 3AXD50000036602
frames R6 to R9



http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000037978&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect 
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000027537&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000744817&LanguageCode=cs&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000209811&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000744855&LanguageCode=cs&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000209828&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000744862&LanguageCode=cs&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000044839&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000048685&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000045816&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000037066&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000419708&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000044861&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000036602&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
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ACHS580 Installation, Operation, and Maintenance 3AXD50000049127
Manual (US only)

ACHA580 drives with HVAC control program quick 3AXD50000758685
start-up guide
ACH580-34 drive modules quick installation and 3AXD50000424627
start-up guide
Adaptive programming Application Guide 3AXD50000028574

ACS-AP-I, -S, -W and ACH-AP-H, -W Assistant control 3AUA0000085685
panels user's manual

Pfirucky a priivodci doplitky

ACH580 BACnet Protocol Implementation 3AXD10000387059
Conformance Statement (PICS)
CDPI-01/-02 panel bus adapter user's manual 3AXD50000009929

FBIP-21 BACnel/IP adapter module user's manual 3AXD50000028468
FCAN-01 CANopen adapter module user's manual 3AFE68615500
FCNA-01 ControlNet adapter module user's manual ~ 3AUA0000141650
FDNA-01 DeviceNet Adapter User's Manual 3AFE68573360
FECA-01 EtherCAT adapter module user's manual 3AUA0000068940
FEIP-2/1 EtherNet/IP fieldbus adapter module User's  3AXD50000158621
manua

FENA-01/-11/-21 Ethernet adapter module user's manual 3AUA0000093568
FEPL-(;2 Ethernet POWERLINK adapter module user's 3AUA0000123527
manua

FLON-01 LONWORKS® Adapter Module User’s Manual 3AUA0000041017
FMBA-01 Modbus Adapter Module User’s Manual 3AFE68586704
FMBT-21 Modbus/TCP Adapter Module User’s Manual 3AXD50000158607
FPBA-01 PROFIBUS DP adapter module user's 3AFE68573271
manual

FPNO-21 PROFINET IO fieldbus adapter module 3AXD50000158614
user’s manual

FSCA-01 RS-485 adapter module user's manual 3AUA0000109533
ACS580-01, ACH580-01 and ACQ580-01 +C135 3AXD50000119172

frames R1 to R3 flange mounting kit quick installation

guide

ACS580-01...+C135, ACH580-01...+C135 and 3AXD50000287093
ACQ580-01...+C135 frames R4 and R5 flange

mounting kit quick installation guide

ACS880-01...+C135, ACS580-01...+C135, ACH580... 3AXD50000019099
+C135 and ACQ580-01...+C135 frames R6 to R9

flange mounting kit quick installation guide

ACS880-11, ACS880-31, ACH580-31 and ACQ580-31 3AXD50000181506
+C135 frame R3 flange mounting kit quick installation

guide

ACS880-11...+C135, ACS880-31...+C135, ACH580-31... 3AXD50000133611
+C135 and ACQ580-31...+C135 frames R6 and R8

flange mounting kit quick installation guide

ACS580..., ACH580... and ACQ580...+P940 and 3AXD50000210305
+P944 drive modules supplement

Main switch and EMC C1 filter options (+F278, +F316, 3AXD50000155132
+E223), IP55 frames R1 to R5 ACS580-01, ACH580-01
and ACQ580-01 drives installation supplement



https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50000049127&LanguageCode=en&DocumentPartId=&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000758685&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000424627&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000028574&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect 
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AUA0000085685&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect 
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD10000387059&LanguageCode=en&Action=LaunchDirect 
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000009929&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect 
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000028468&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect 
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AFE68615500&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect 
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AUA0000141650&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect 
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AFE68573360&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect 
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AUA0000068940&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect 
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000158621&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect 
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AUA0000093568&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect 
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AUA0000123527&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect 
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AUA0000041017&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AFE68586704&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect 
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000158607&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect 
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AFE68573271&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect 
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000158614&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect 
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AUA0000109533&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect 
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000119172&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000287093&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000019099&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000181506&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000133611&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000210305&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000155132&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
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ACS880-11, ACS880-31, ACH580-31 and ACQ580-31 3AXD50000110711
UK gland plate (+H358) installation guide

Pfirucky a manualy k nastrojum a adrzbé

Drive composer start-up and maintenance PC tool 3AUA0000094606
user's manual

Capacitor reforming instructions 3BFE64059629
NETA-21 remote monitoring tool user's manual 3AUA0000096939
NETA-21 remote monitoring tool installation and 3AUA0000096881

start-up guide

Pomoci nize uvedenych kédl otevrete online seznam pfirucek vztahujicich se k
produktu.

B RLAT

Manualy ACH580-01

Manualy ACH580-04

Manuély ACH580-07

Manualy ACH580-31

Manuély ACH580-34



http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000110711&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AUA0000094606&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect 
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=9AKK10103A0587&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=9AKK106930A9059&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=9AKK106930A5241&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=9AKK106930A9561&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=9AKK107492A7204&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3BFE64059629&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect 
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AUA0000096939&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect 
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AUA0000096881&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect 
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Kategorizace podle ramu (velikost)

Méni¢ ACH580 se vyrabi v nékolika ramech (velikostech ramu), které se oznacuji
jako RN, kde N je celé ¢&islo. Nékteré informace, které se tykaji pouze urcitych rama,
jsou oznaceny symbolem tohoto ramu (RN).

Ram je oznacen na Stitku s typovym oznacenim pfipojenym k ménici, viz kapitola
Princip funkce a popis hardwaru, ¢ast Stitek s typovym oznacenim v Technické
pfiruéce ménice.
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Pojmy a zkratky
Pojem/zkratka Vysvétleni
ACx-AP-x Asistencni ovladaci panel, pokrocila klavesnice operatora pro

komunikaci s ménic¢em.

ACH580 podporuje ovladaci panely ru¢né-vypnuto-auto ACH-AP-H a
ACH-AP-W (s rozhranim Bluetooth).

Al Analogovy vstup; rozhrani pro analogové vstupni signaly

AO Analogovy vystup; rozhrani pro analogové vystupni signaly

BACnet™ BACnet ™ je registrovana ochranna znamka American Society of
Heating, Refrigerating and Air-Conditioning Engineers (ASHRAE).

BAS Systém automatizace budov

BMS Systém spravy budov

Brzdny chopper

V pfipadé potieby vede prebytecnou energii z meziobvodu
stejnosmérného proudu ménice do brzdného odporniku. Chopper se
spusti, kdyz napéti DC vedeni prekroci uréitou maximalni mez. Narlst
napéti je obvykle zpusoben zpomalenim (brzdénim) motoru s velkou
setrvacnosti.

Brzdny odpornik

Rozptyluje pfebyte¢nou brzdnou energii méni¢e vedenou brzdnym
chopperem k zahfivani. Podstatna soucast brzdného okruhu. Viz
kapitola Brzdny chopper v Technické priru¢ce ménice.

CAIO-01 CAIO-01 volitelny rozsifujici modul bipolarniho analogového vstupu a
unipolarniho analogového vystupu

Ridici deska Deska plo$nych spoju, na které bézi fidici program.

CCA-01 Adaptér pro studenou konfiguraci

CDPI-01 Modul komunikaéniho adaptéru

CHDI-01 Volitelny rozsifovaci modul digitalniho vstupu 115/230 V

CMOD-01 Volitelny multifunkéni rozsifovaci modul (externi 24 V AC / DC a digitalni
1/O rozsiteni)

CMOD-02 Volitelny multifunkéni rozsifovaci modul (externi 24 V AC/DC a
izolované PTC rozhrani)

CPTC-02 Volitelny multifunkéni rozsifovaci modul (externi PTC rozhrani 24 V a
PTC rozhrani s certifikaci ATEX)

CRC Kontrola cyklické redundance. IPC kontroluje platnost skupiny
parametr(l z hlediska CRC.

Stejnosmérné Stejnosmérny obvod mezi usmériiovacem a stfidacem

vedeni

Kondenzatory Skladovani energie, které stabilizuje stejnosmérné napéti meziobvodu

stejnosmeérné

vedeni

DDCS Komunikaéni systém distribuovanych ménicu; protokol pouzivany pfi
komunikaci mezi zafizenim ménice ABB, pouzivany pro ménice
ACH580-31 a ACH580-34.

DI Digitalni vstup; rozhrani pro digitalni vstupni signaly
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Pojem/zkratka Vysvétleni

DO Digitalni vystup; rozhrani pro digitalni vystupni signaly

DPMP-01 Montazni plosina pro ovladaci panel ACx-AP (pfirubova montaz)

DPMP-02/03 Montazni plosina pro ovladaci panel ACx-AP (povrchova montaz)

Méni¢ Frekvenéni ménic pro ovladani stfidavych motort

EFB Integrovana sbérnice

FBA Adaptér sbérnice

FBIP-21 Volitelny modul adaptéru BACnet/IP

FCAN-01 Volitelny modul adaptéru CANopen

FCNA-01 Modul adaptéru ControlNet

FDNA-01 Volitelny modul adaptéru DeviceNet

FECA-01 Volitelny modul adaptéru EtherCAT

FEIP-21 Volitelny modul adaptéru Ethernet/IP

FENA-21 Volitelny modul adaptéru Ethernet pro protokoly EtherNet / IP, Modbus
TCP a PROFINET IO

FEPL-02 Volitelny modul adaptéru Ethernet POWERLINK

FLON-01 Modul adaptéru LONWORKS®

FMBA-01 Volitelny modul adaptéru Modbus RTU

FMBT-21 Volitelny modul adaptéru Modbus/TCP

FPBA-01 Volitelny modul adaptéru PROFIBUS DP

FPNO-21 Volitelny modul adaptéru PROFINET

Ram (velikost)

Jedna se o fyzickou velikost ramu, napfiklad R1 a R2. Stitek s typovym
oznacenim pfipojeny k jednotce uvadi ram zafizeni, viz kapitola Princip
funkce a popis hardwaru, ¢ast Stitek s typovym oznacenim v Technické
priru¢ce ménice.

FSCA-01 Volitelny modul adaptéru RSA-485

FW ¢cast 1: ACH580 standard control program firmware manual, Part 1
(3AXD50000209811 [anglicky]). Tato tiSténa pfirucka obsahuje vSechny
kapitoly kromé Parametr(i a Dalsich tdaji o parametrech. Zkratky se v
¢asti 2 FW pouzivaji k oznaceni polozek v ¢asti 1 FW.

FW ¢&ast 2: ACH580 standard control program firmware manual, Part 2 Parameters
(3AXD50000209828 [anglicky]). Tato tiSténa pfiru¢ka obsahuje kapitoly
Parametry a Dal$i Gdaje o parametrech. Zkratky se v ¢asti 1 FW
pouzivaji k oznaceni polozek v ¢asti 2 FW.

ID chod Identifikaéni béh motoru. Béhem identifikacniho béhu bude méni¢
identifikovat charakteristiky motoru pro optimalni fizeni motoru.

IGBT Vykonovy bipolarni tranzistor s izolovanou fidici elektrodou

Meziobvod Viz Stejnosmérné vedeni.

Stfidac Prevadi stejnosmérny proud a napéti na stfidavy proud a napéti.

1/0 Vstup/vystup

IPC Inteligentni ovladac¢ Cerpadla
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Pojem/zkratka Vysvétleni
LONWORKS® LONWORKS ® (mistni operacni sit) je sitova platforma vytvofena
specialné pro potfeby fidicich aplikaci.
LSW Nejméné vyznamné slovo
NETA-21 Nastroj pro vzdalené monitorovani
Sitové fizeni U protokoll sbérnic zaloZenych na spole¢ném priimyslovém protokolu
(CIPTM), jako jsou DeviceNet a Ethernet/IP, oznaduje fizeni ménice
pomoci objektt Net Ctrl a Net Ref profilu méni¢e ODVA AC/DC. Dalsi
informace viz www.odva.org a nasledujici pFirucky:
* FDNA-01 DeviceNet adapter module user’s manual (3AFE68573360
[anglicky]), a
* FENA-01/-11/-21 Ethernet adapter module user’s manual
(3AUA0000093568 [anglicky])
* FEIP-21 Ethernet/IP adapter module user’s manual
(3AXD50000158621 [anglicky]).
Parametr Uzivatelem nastavitelna instrukce ménie nebo signal méfeny nebo
vypocitany méni¢em
PFC Regulace jednotlivého Cerpadla a ventilatoru. Jeden ménic ovlada vice

Eerpadel nebo ventilator(i s motory.

PID regulator

Proporcionalné-integralni-derivaéni fadi¢, znamy také jako fadi¢ s
uzavienou smyc€kou. Rizeni otaCek ménice je zaloZeno na algoritmu
PID.

PLC Programovatelny logicky automat

PROFIBUS, Registrované ochranné znamky spole¢nosti PI — PROFIBUS &

PROFIBUS DP, PROFINET International

PROFINET IO

PTC Kladny teplotni koeficient, termistor, jehoz odpor zavisi na teploté.

R1,R2 ... R11 Réam (velikost)

RO Reléovy vystup; rozhrani pro digitalni vystupni signal. Implementovano
s relé.

Usmérfiovaé Prevadi stfidavy proud a napéti na stejnosmérny proud a napéti.

SPFC Setrna regulace ¢erpadla a ventilatoru. Jeden méni& ovlada vice
Cerpadel nebo ventilator(i s motory.

STO Bezpecné odpojeni od momentu. Viz kapitola Funkce bezpeéného

odpojeni od momentu v Technické pfirucce ménice.

Zreknuti se odpovédnosti za kybernetickou bezpecnost

Tento produkt je navrzen pro pfipojeni a komunikaci informaci a dat pres sitové
rozhrani. Je vyhradni odpovédnosti zakaznika zajistit a nepfetrzité zabezpecovat
bezpecné spojeni mezi produktem a siti zakaznika nebo jakoukoli pfipadnou jinou
siti. Zakaznik musi zavést a udrzovat veSkera vhodna opatfeni (zejména instalace
firewalll, aplikace autentizacnich opatfeni, Sifrovani dat, instalace antivirovych
program( atd.) na ochranu produktu, sité, jeho systému a rozhrani proti jakémukoli
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druhu naruSeni bezpecnosti, neopravnénému pfistupu, ruseni, vniknuti, uniku a/nebo
kradezi dat nebo informaci. Spole¢nost ABB a jeji pfidruzené spole¢nosti nejsou
odpovédné za Skody a/nebo ztraty souvisejici s takovymi naruSenimi zabezpeceni,
neopravnénym pristupem, ru¢enim, vniknutim, unikem a/nebo kradezi dat nebo
informaci.
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Spusténi, ovladani pomoci
/0 a chodu ID

Obsah této kapitoly

Kapitola popisuje, jak:
+ provést spusténi

spustit, zastavit, zmeénit smér otaceni motoru a upravit otacky motoru pres 1/0
rozhrani

provést identifikacni chod (ID chod) ménice.
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Jak zarizeni spustit

Poznamka: Automaticky vybér napajeciho napéti neni v pfipadé ACH580-31 a
ACH580-34 podporovan. Napajeci napéti musite zvolit ruéné pomoci parametru
95.01 Napéjeci napéti. Postupujte podle nize uvedenych pokyn(.

Jak spustit méni¢ pomoci priivodce prvnim spusténim na ovladacim
panelu ruéné-vypnuto-auto

Bezpecnost

Méni¢ nespoustéjte, pokud nejste kvalifikovanym elektrikafem.

Prectéte si a dodrzujte pokyny v kapitole Bezpecénostni pokyny na zacatku Technické
priru¢ky ménice. Pokud nebudete dodrzovat uvedené pokyny, mize dojit k fyzickému zranéni
nebo usmrceni a poskozeni zafizeni.

0 Zkontrolujte instalaci. Viz kapitola Kontrolni seznam instalace v Technické priru¢ce
meénice.

| Ujistéte se, ze neni aktivni zadny start (DI1 v tovarnim nastaveni, tj. vychozi
HVAC). Méni¢ se automaticky spusti pfi zapnuti, pokud je zapnuty pfikaz externiho
chodu a ménic je v reZimu externiho ovladani.
Zaijistéte, aby start motoru nezpusobil zadné nebezpeci.
Odpojte pohanény stroj, pokud
+ existuje nebezpedi poSkozeni v pfipadé nespravného sméru otaceni, nebo
* bé&hem rozbéhu ménice je vyzadovan normalni identifikaéni chod, kdyz je zatézovy
moment vy$Si nez 20 % nebo stroj neni schopen odolat pfechodnému jmenovitému
momentu béhem ID chodu.

Rady k pouzivani ovladaciho panelu asistenta

Dva pfikazy ve spodni ¢asti displeje (Moznosti a
Nabidka na obrazku vpravo) zobrazuji funkce

obou kontextovych tlagitek a

umisténé pod displejem. Pfikazy pfifazené VVEE“-‘?I : ("AEHFE”d 504z
kontextovym tlagitktim se li§i v zavislosti na ‘ [DC[”“‘ ractasemye U.UU]
kont‘ej(tu_ ) ‘[fétuélm' zpétng vazha ... 0.00]>
Pouzijte klavesy (1), (»), (&) a (¥] k pohybu [Wstupnifrekvence 0 UU]
kurzoru a/nebo zméné hodnot v zavislosti na e -
aktivnim zobrazeni MozZnosti 8/8 MNabidka

Klavesa [?| zobrazuje kontextovou stranku ( (73
napovédy. ST Gt
Vice informaci o ovladacim panelu naleznete v
priru¢ce ACx-AP-x assistant control panels user’s
manual (3AUA0000085685 [anglicky]).

1 — Asistované nastaveni privodce prvnim spusténim:
Jazyk, jmenovité hodnoty motoru a datum a ¢as

m Méjte po ruce udaje z typového $titku motoru.
Zapnéte ménic.
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Priivodce prvnim spusténim vas provede prvnim
spusténim.

Pravodce se spusti automaticky. Pockejte, az se
ovladaci panel pfepne do zobrazeni uvedeného
vpravo.

Vyberte jazyk, ktery chcete pouzit, zvyraznénim
(pokud jiz neni zvyraznén) a stisknutim
(OK).

Portugues
Mederlands
Francais
Dansk
Svenska

Magyar

0K »

Ménic¢e ACH580-31 a ACH580-34: Pomoci

parametru 95.01 Napajeci napéti vyberte napajeci

napéti:

» V nabidce Prdvodce prvnim spusténim vyberte

Opustit a stisknéte (Dalsi).
» Ve vychozim zobrazeni stisknéte
(Nabidka) pro vstup do hlavni nabidky.

« Vhlavni nabidce pfejdéte do ¢asti Parametry >
Uplny seznam > 95 HW konfigurace vyb&rem

spravného fadku a opakovanym stisknutim
(Vybrat).

* Vyberte parametr 95.01 Napéjeci napéti a
stisknéte (Upravit).

* Vyberte napajeci napéti 380...415 V or
440...480 V a stisknéte (Ulozit).

« Opakovanym stisknutim tlagitka (Zpét)
se vratite do hlavni nabidky.

» V hlavni nabidce vyberte moznost Priivodce
prvnim spuséténim start a stisknéte

(Vybrat) pro vstup do nabidky Pravodce prvnim

spusténim.
« Pfi uvadéni méni¢e ACH580 do provozu
pokracujte nasledujicimi kroky.

Vyberte Uved'te méni¢ do provozu a stisknéte

(Dalsi).

Automat. (™ ACHGBD 0.0 Hz

Asistent prvniho startu 1

Mastawvit ménié nyni?
Ctotit reZim maotoru

Odejit a nezohrazovat pfi zapnuti napaje
Opustt

Dalgi
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O

Vyberte lokalizaci, kterou chcete pouzit, a

stisknéte (Dalsi).

Autornat. ™ ACHSED 0.0 Hz
Lokalizace —
Wichozi hodnoty pristroje;

Mezinarodni [3)

Morma USA [Imperial]

Ipét Dalgi
| \% ?E‘Lpa(!é potFetl)y zméite jednotky zobrazeneé na | & famart = ACH5E0 00 Hz
ovladacim panelu. Jednotky

« Stisknutim tlacitka (»] piejdéte na zobrazeni
uprav vybraného fadku.

» Posurite zobrazeni pomoci @ a @

Je-i tfeba, zmédite jednotky displeje.

Teplota: Cw
Stisknutim tlacitka (Dalsi) pfejdéte na dalsi Totiv§ moment: [N
zobrazeni. Ména: £
Ipét Dalsi
m Chcete-li vybrat hodnotu v zobrazeni tprav: Automat, (™ ACH5E0 00 Hz
» Pouzijte @ a @ pro vybér hodnoty. Vykon:
Stisknéte tlacitko (Ulozit) pro potvrzeni _
nového nastaveni nebo stisknéte tlagitko b
(Zrusit) pro navrat na pfedchozi zobrazeni bez P
provedeni zmén.
Zrusgit UloZit
0 Nastavte datum a ¢as a také formaty zobrazeni Automat (% ACH5S0 00 Hz
data a ¢asu. -
aa acasu Datum a £as | E—

« Stisknutim tlagitka (») ptejdéte na zobrazeni
uprav vybraného fadku.

+ Posurite zobrazeni pomoci @ a @

Zadejte aktualni datum a tas.
Datum

Stisknutim tlagitka (Dalsi) prejdéte na dalsi Ejgrazit daturm jako denmﬁﬂfﬁi :
zobrazeni. Tobrazit éas jako 24-hodin »
Ipét Dalgi
Zvolte Jeden motor nebo Vice motort. Bto % ACH5ED 00 Hz
[]|* Pouzijte (4] a (¥) pro vybér hodnoty. Motor configuration C——

» Na dal$i zobrazeni prejdete stisknutim tlacitka
(Vybrat) nebo stisknéte (Zpét) pro
navrat k pfedchozimu zobrazeni bez provedeni
zmén.

Is this a single or rmultiple motar
application?
single motar

Multiple motors

Back Select
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.(Tato gbrazovka. se zpbrazi Pouze v pffpadé, ze e % ACHERD 10 H:
0 jste dfive vybrali moznost Vice motord.) -
Zvolte pocet motort pfipojenych k ménici (od 2 Multi-motor set-up
do 18) Enter the numnber of motars for the
) mult-motor calculation:

« Pouzijte sipky (*) a (*] pro zménu hodnoty.

» Na dal$i zobrazeni prejdete stisknutim tlacitka
(Dalsi) nebo stisknéte (Zpét) pro
navrat k pfedchozimu zobrazeni bez provedeni
zmén. Back Mext

Mumber of identical motors:

Nasledujici nastaveni jmenovité hodnoty motoru najdete na typovém Stitku motoru. Zadejte
hodnoty pfesné tak, jak je uvedeno na typovém Stitku motoru.

PFiklad typového stitku indukéniho (asynchronniho) motoru:

& ABB Motors CE€ -

3 ~ motor M2AA 200 MLA 4
IEC 200 M/L 55 [ —
| No
[Ins.cl. F IP_55
vV Hz [kW | rmin | A |cos @lIaIN]tE/s

690 Y 50 |30 1475 | 32.5 | 0.83
400D 50 [30 |1475 | 56 |0.83
660 Y 50 | 30 [1470 | 34 0.83
380D 50 | 30 |1470 59 1083
415D 50 [ 30 |1475 | 54 0.83
440 D 60 35 |1770 | :59 0.83
Cat. no 3GAA 202 001 - ADA

6312/C3 4 6210/C3 [ 180 kg

@_ IEC 34-1 G}

» Jsou uvedeny vychozi jmenovité hodnoty.

Aut
m Hodnoty jsou pfeddefinovany na zakladé i - (* ACHS80 0.0 Hz
velikosti m&nice, ale méli byste ovéfit, Ze Nominal values e
odpovidaji motoru. Enter the motor nameplate values for
a SIMNGLE motor;

« Stisknutim tlagitka (») prejdéte na zobrazeni
Uprav vybraného fadku.

» Posurite zobrazeni pomoci @ a @

* U ménice s jednim motorem zadejte spravné
jmenovité hodnoty pro jeden motor. Zaénéte s Back Next
typem motoru.

* U vicemotorového méni¢e se nezobrazuji
polozky typu motoru, rezimu fizeni a sméru
otaceni. Hodnota proudu jednoho motoru je
omezena na maximalni jmenovity proud ménice
déleny poc¢tem motord.

* Hodnoty jmenovitého cos ® motoru a
jmenovitého to¢ivého momentu jsou volitelné.

Current:

Speed: 1360 rprme
Woltage: 2300w
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Chcete-li zménit hodnotu v zobrazeni Uprav:

O Automat. (™ ACHBBD (1.0 Hz
« Pouzijte sipky (D a (] pro pohyb kurzoru Proud:
doleva a doprava.
+ Pouzijte Sipky @ a @ pro zménu hodnoty. UO‘I
Stisknéte tladitko (Ulozit) pro potvrzeni - A
nového nastaveni nebo stisknéte tlagitko .
(Zrusit) pro navrat na pfedchozi zobrazeni bez IEI 0 200 DI
provedeni zmén. — —
Zrugit UloZit
(Tato obrazovka se zobrazi pouze v pfipadé, ze Ao ¢ ACHG30 0.0 Hz
0 jste dfive vybrali moznost Vice motori.) Molt ot -
ulti-motor summa [ |

Na této obrazovce se zobrazi souhrn Gdajt o vice
motorech. Na této obrazovce muzete jeSté zménit
hodnoty Pocet stejnych motort, Proud jednoho
motoru a Vykon jednoho motoru.

Hodnoty celkového proudu a celkového vykonu

nelze ménit. Systém tyto hodnoty vypocita z

hodnot Pocet stejnych motort, Proud jednoho

motoru a Hodnoty jednoho motoru.

» Pouzijte Sipky @ a @ pro pohyb kurzoru
nahoru a dolu.

« Pouzijte sipky (O a () pro zménu hodnoty.

+ Na dal$i zobrazeni prejdete stisknutim tlacitka
(Dalsi) nebo stisknéte (Zpét) pro
navrat k pfedchozimu zobrazeni bez provedeni
zmén.

Mumber of identical motors:
Single motor current:

Single motor power:

Total current:

Total power:

Back

(Tato obrazovka se zobrazi pouze v pfipadé, ze
jste dfive vybrali moznost Vice motori.)

Na této obrazovce se zobrazi souhrn automaticky
nakonfigurovanych parametrd. Hodnoty nelze
ménit.

Auto (™ ACH580 0.0 Hz

Multi-motor configuration EEEET
The following parameters are
automancally configured after
completing multi-motar set-up:

 Na dalsi zobrazeni piejdete stisknutim tlagitka Start mode: Constant time
(Dalsi) nebo stisknéte (Zpét) pro Energy opuimizer: Disabled
navrat k pfedchozimu zobrazeni bez provedeni ||l ratin: linaar
zmén. Back Next
0 Tento karok je voIitfeInv).'/ a vyzaduje otaceni motoru Automat. (% ACHERD 00 Hz
(motorti). Neprovadéijte ho, pokud by to mohlo
Test sméru otaceni? [

zpusobit jakékoli riziko nebo pokud to mechanické
nastaveni neumoznuje.

Chcete-li provést smérovy test, vyberte Protocte
motor(y) a stisknéte (Dalsi).

Protoéi motor pro ovéren sméru?
& rmotar

Myni ne

Dalsi

Ipét
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Pro spusténi ménice stisknéte klavesu Manualni
na ovladacim panelu.

Wypnu. (™ ACHB80 5.0 Hz

Stisknout Ruéni L ]

Yarovani: Dokud neni dokongena
nastaveni, hezpeénostni pojistky
nejsou aktwni a rychlost motoru e &
Hz.

Myni stisknéte Hand [Ruéni] k

Zkontrolujte smér motoru (motor().

Pokud je smér vpred, vyberte Ano, kazdy motor
se toéi dopredu a pokradujte stisknutim
(Dalsi).

Pokud smér neni vpfed, vyberte Ne, opravte
smér a pokracuijte stisknutim (Dalsi).

Ipét
Rutnéd .3 ACHSE0 5.0 Hz
Je otiéeni dopiedné? )

Valka "Me, opravit smér" fikd méniéi,
aby zménil smér a oznatuje novy
smer "dopredu”.

Ano ,motor se o

e, oprawte smér

Dalsi

Prvni spusténi je nyni dokon€eno a ménic je
pfipraven k pouziti.

Stisknéte (Hotovo) pro vstup do vychoziho
zobrazeni.

Vypnu$ ™ ACH580 5.0 Hz

Prvni start dokonéen

Menié je pfipraven na provoz motoru,
atisknére "Hand" [Rucni] pro spugténi
motory. Pro pokracovani uvadéni do
provozu prejdéte k Mabidce =
Prirmarni nastaveni,

Hotovo

Na ovladacim panelu se zobrazi Vychozi
zobrazeni 1 monitorujici hodnoty vybranych
signald.

K dispozici je osm rGiznych vychozich zobrazeni.
Jako vychozi zobrazeni ne pocate¢né nastaveno
Vychozi zobrazeni 1. M{izete je prochazet pomoci
klaves (1) a (B]). Viz &ast Vychozi zobrazeni na
strané 50.

Yypnu® ™ ACHARN 5.0Hz

[OAEI:ctuélni nastaveny bod... U . U U]
fxgtualnl zpétna vazha ... 0 . U 0]’
1:’gstupnl frekvence 000|

4

MoZnosti 8/8 MNabidka
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2 — Dokonceni uvedeni do provozu

Uvedeni do provozu muzete provést péti rdznymi zpdsoby:

Yypru® ™ ACHSB0
Pryni start dokongen

Ménit |e piipraven na provoz motaru
Susknére "Hand" [Ruéni) pro spusténi
motoru. Pro pokratovani uvadéni do
provozu prejdéte k Nabidce =
Primarni nastaven.

5.0 Hz

Hotovo

Spustit a nastavit

referenci na panelu
Méni¢ je nyni pfipraven
ke spusténi v manualnim
rezimu.
Stisknéte klavesu
Manualni na

[Manualni . .

panelu pro spusténi
motoru.

Nastavte referenci na
panelu.

Privodce uvedenim do provozu

Yypnu.$ (™ ACHE80 5.0 Hz
Primarni nastaveni
HWAL rychlé nastaveni 3
Asistenti 3
»
Mator *
Rampy »
Zpét Ivolit
Dokoncete nésledujl’ci dva

privodce.

Rampy, limity, blékovém’, povoleni
béhu

[¥ypru.® O ACH5ED 5.0 Hz

Start, stop, reference

A Takladni nastaven
Yolba autokontroly

ovladate
Pouze primarni

Misto primarni autokontraly >
Blokovani/parmisiva >
Zpét Ivolit

Start/stop, reference a Skalovani

Vypru® (™ ACH580 5.0 Hz

Start, stop, reference
A Takladni nastaveni provozu

Fan

Wolba autokantroly.  Pouze priméarni
Misto primarni autakontraly 3
Blokovani/permisiva 3

Fpist Ivolit

Rychlé uvedeni HVAC do
provozu

[Fypru® O™ ACHGAD 50H:

Primarni nastaveni
-
Asistenti »
Start, stop, reference »
Motor »
Rampy 3
Zpét Ivolit
Projdéte si polozky nabidky.
[Fyprudd  ACH5ED 5.0 Hz

HVYAC rychlé nastaveni

AT Ekalovani -
O Poudijte blokovani startu 1

Zpét Uprarit
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Moznosti 4 a 5:

Vypnu (™ ACHBE0 5.0 Hz
Prvni start dokonéen

MEnié je pfipraven na provoz motory.
Stisknéte "Hand" [Rutni] pro spusténi
matary. Pro pokradovani uvédéni do
provozu prejdéte k Mahidce >
Primarni nastaveni.

Hotovo
______ ]
Uvedeni do provozu s Uvedeni do provozu s
primarnim nastavenim parametry.
| i Pouze pro pokrocilé uzivatele.
Nastavte start/stop a referenci T ® ¥ ALFEA A
Vypnu ™ ACHSRD 5.0 Hz Hlavni nabidka
Primérni nastaveni ——— e -
HYAC rychlé nastavent 4 @ Energeticka dginnost 3
Agistent »
n, reference » g
N
.
s Opustit Zvolit
Zpét Zvolit |
Nastavte dlata motoru Vypnu.®  (* ACHSED 5.0 H:
Vipri® € ACGA0 Eirz |Parametry
Primarni nastaveni Upl' .
HYAC rychlé nastaveni 4 Obhbepe i "
Asistent . Modifikované >
Start, stop, reference 3
r L3
Rarnpy 3 Zpit Ivolit
Ipét Ivolit
| Viz kapitola Parametry
Nastavte rampy. (strana 235).

Vypnu.§ (¥ ACHBED 5.0Hz|  [Wypru® ¢ ACHGED 50 Hz
Primarni nastaveni —— ¥ ]
HYAC rychlé nastaveni > [if] hadn [
Asistent 4 03 Reference vstupu »
Start, stop, reference " 04 Warowani a paruchy »
Motor 4 05 Diagnostika »
06 i a stavo slove .
[zpet Ivolit| [zpee Tvolit

Stanovtle limity.
Vypnu. > ¥ ACHSRE0 5.0 Hz

Primérni nastaveni

Asistent

Start, stop, reference
Motor
Rampy

L B

Zpét Zvolit

. | i
Pokracujte v dalSich upravach, viz
&ast Primarni nastaveni na
strané 58.



TTSNORDIKA
Sticky Note
Accepted set by TTSNORDIKA


34

Spusténi, ovladani pomoci I/O a chodu ID

3 — Dalsi nastaveni v nabidce Primarni nastaveni — nabidka 1/0

Po dalSich upravach se ujistéte, Ze skutecné
zapojeni 1/0 odpovida pouziti /O v programu
regulace.

V Hlavni nabidce vyberte I/O a stisknéte

Yypnudd ™ ACHRRD
Hla¥ni nabidka

Asistent prvniho startu  »

5.0 Hz

(Vybrat) pro vstup do nabidky 1/O. E] Primérni nastaveni .
14
S 1/0 .
. -
Opustit Ivolit
Vyberte pfipojeni, které chcete zkontrolovat, a Vypnn €% ALHGE0 50 Hz
H stisknéte (Vybrat) (nebo (%)) I/YE) :
0 Stz pe
DIZ: 0 MNepouéiva se w
D13: 0 Pouéito na nékolika mistech »
Di4: 0 MNepouéiva se w
Di5: 0 MNepougivg sam
Ipét Ivolit
Chcete-li zobrazit podrobnosti parametru, ktery Vypnue (™ ACHGA0 A1 Hz
O nelze upravit pomoci nabidky I/O, stisknéte DI
(Zobragzit). r
fupu
Prodleva vypnuti; 000s
Prodleva zapnuti: 000s
Ipét Zobrazit
Chcete-li upravit hodnotu parametru, stisknéte Vynu® €% ALH5E0 R0 Hz
U (Upravit), upravte hodnotu pomoci klaves Dﬁ -
4], (v), @ a (¥ a stisknéte (Ulozit). M&jte .

na paméti, ze skute¢né zapojeni musi odpovidat
nové hodnoté.

Opakovanym stisknutim tlagitka (Zpét) se
vratite do Hlavni nabidky.

O Wynutit stav wstupu

Ricrit s

Prodleva vypnuti:
Prodleva zapnut:

0.00s

Uprarvit
50 Hz

Yypnud ™ ACHAED
PouZito pro:

MNepoufiva se

FI
DI start/stop, OIZ2 smér
DI dopredu, DIZ dozadu
DINP start, DIZ stop

UloZit

Trugit
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4 — Nabidka diagnostiky

Po provedeni dal$ich uprav a kontrole 1/0 Wypnu ¥ ACHSE0 5.0Hz
pfipojeni se pomoci nabidky Diagnostika ujistéte, Hiavni nabidka :
Ze nastaveni funguje spravné.

V Hlavni nabidce vyberte Diagnostika a E: Primarni nastaveni >
stisknéte (Vybrat) (nebo (). ig 1/0 .
EE Diagnostika -
s I L. e
Opustit Ivolit
Vyberte polozku diagnostiky, kterou chcete Vipnu® (™ ACH580 50 Hz

zobrazit, a stisknéte (Vybrat).

Stisknutim se vratte do nabidky
Diagnostika (Zpét).

Diagnostika

méniée

Aktivni varovani 2
Pk v
Zaznam poruc

h a udalosti -

Ipét Ivolit
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Jak ovladat méni¢ pres 1/O rozhrani

Nize uvedena tabulka popisuje, jak Fidit ménic pfes digitalni a analogové vstupy,

kdyz:
» provedete spusténi motoru a

» vychozi nastaveni parametrii vychozi konfigurace HVAC jsou pouzivany.

Predbézna nastaveni

Pokud potfebujete zménit smér otaceni, zkontrolujte,
zda limity umozniuji zpétny smér. Zkontrolujte skupinu
parametrtt 30 Meze a ujistéte se, ze minimalni mez ma
zapornou hodnotu a maximalni mez ma kladnou
hodnotu.

Poznamka: Vychozi nastaveni umozfiuje pouze smér
vpred.

Ujistéte se, Ze jsou Fidici pfipojeni zapojena podle
schématu pfipojeni uvedeného pro vychozi nastaveni
HVAC.

Ujistéte se, Ze je ménic¢ v externim ovladani. Chcete-li
prepnout na externi ovladani, stisknéte klavesu

Viz ¢ast HVAC vychozi hodnota na
strané 1017.

U externiho ovladani zobrazuje
displej ovladaciho panelu vievo
nahore text Auto.

Spousténi a fizeni otacek motoru

Zacénéte zapnutim digitalniho vstupu DI1.

éipka se zacne otacet. Je teckovana, dokud neni
dosazeno nastavené hodnoty.

Vystupni frekvenci ménice (otacky motoru) regulujte
nastavenim napéti analogového vstupu Al1.
Poznamka: Pokud se méni¢ nespusti, zkontrolujte,
zda je blokovani startu 1 (parametr 20.417) je aktivni
(1). U vychoziho nastaveni HVAC je blokovani startu 1

Huénéd "= ACHAEN +0.0Hz
Wystupni frekvence
o 0.00]

< iruud mataru 0 . 0 0 ‘>
‘ﬁ«ktuélni hodnota Al U . U 2[] ‘

ve vychozim nastaveni pfipojeno k DI4. MoZnosti 178 Nabidka
Zastaveni motoru
Viypnéte digitalni vstup DI1. Sipka se prestane otadet. Vinnn®  (® ACH5A0 00 Hz

Wystupni frekvence

e 0.00]
iruud maotoru 0 . 0 0 ‘>
‘ﬁktualnl hodnota Al 0020‘

4

MoZnosti 1/8 Nahidka
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Jak provést ID chod

Méni¢ automaticky odhaduje charakteristiky motoru pomoci Klidovy ID chodu pfi
prvnim spusténi ménice ve vektorovém fizeni a po zméné jakéhokoliv parametru
motoru (skupina 99 Udaje motoru). To plati, kdyz

* je parametr 99.13 Vyzadovan identifikacni chod nastaven na Klidovy a

* je parametr 99.04 ReZim fizeni motoru nastaven na Vektor.

U vétsSiny aplikaci neni nutné provadét samostatny ID chod. ID chod byste méli vybrat
ruéné, pokud:

* je pouzit rezim vektorového fizeni (parametr 99.04 ReZim fizeni motoru je
nastaven na Vektor) a

* je pouzit motor s permanentnimi magnety (PM) (parametr 99.03 Typ motoru je
nastaven na Motor s permanentnimi magnety), nebo

* je pouzit synchronni reluktanéni motor (SynRM) (parametr 99.03 Typ motoru je
nastaven na SynRM), nebo

* meénic pracuje v blizkosti nulové reference rychlosti, nebo

* je zapotfebi provoz v rozsahu to€ivého momentu nad jmenovitym toCivym
momentem motoru, nad Sirokym rozsahem otacek.

Provedte ID chod s priivodcem ID chodu vybérem Nabidka — Primarni nastaveni —
Motor — ID chod (viz strana 38) nebo parametrem 99.13 VyZadovan identifikacni
chod (viz strana 42).

Poznamka: Pokud se parametry motoru (99 Udaje motoru) po spuéténi ID zméni, je
nutné postup zopakovat.

Poznamka: Pokud jste jiz aplikaci parametrizovali pomoci rezimu skalarniho Fizeni
motoru (99.04 Rezim fizeni motoru je nastaven na Skalar) a musite zménit rezim
fizeni motoru na Vektor,

« zméfite reZim ovladani na vektorové pomoci asistenta Ridiciho rezimu (prejdéte
do Nabidka > Primarni nastaveni > Motor > Ridici rezim) a postupujte podle
pokynU. Pravodce ID chodu vas poté provede ID chodem.

nebo
* nastavte parametr 99.04 Rezim fizeni motoru na Vektor, a

* u ménice fizeného I/O zkontrolujte parametry ve skupinach 22 Volba
referencnich otacek, 23 Rampa referencnich otacek, 12 Standardni Al,
30 Meze a 46 Nastaveni monitorovani/méritka.
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Postup spusténi ID

S priivodcem ID chodu

Predbézna kontrola

é é POZOR! B&hem ID chodu bude motor b&zet aZ na pfiblizné 50... 80 %

jmenovitych otacek. Motor se bude otacet dopfedu. Pred provedenim ID chodu
se ujistéte, ze je bezpecéné spustit motor!

[] | Odpojte motor od pohané&ného zafizeni
Zkontrolujte, zda jsou hodnoty parametrl motoru shodné s hodnotami na typovém Stitku
motoru.
Zkontrolujte, zda je obvod STO uzavren.
Pruvodce se zeptd, zda chcete pouzit do¢asné limity motoru. Musi splfiovat nasledujici
podminky:
O | Minimalni otacky < 0 ot/min
O | Maximalni otacky = jmenovité otacky motoru (Normalni postup identifikaéniho chodu
vyzaduje, aby motor béZel na 100 % otacek.)
O | Maximalni proud> I yp
O | Maximalni to¢ivy moment > 50 %
0 Ujistéte se, Ze je ovladaci panel v reZimu Vypnuto (text Vypnuto se zobrazi vlevo nahofre).
Stisknutim klavesy Vypnuto se pfepnete do reZzimu Vypnuto.
ID chod
[] | Stisknutim tlacitka prejdéte do Hlavni Vi ® (% ACHEED T
nabidky (Nabidka) ve vychozim zobrazeni. - -
Hlavni nabidka
Vyberte Primarni nastaveni a stisknéte tlacitko Primarni i
mS 170 .
EE Diagnostika -
[ n I L.
Opustit Ivolit
0 Vyberte Motor a stisknéte tlacitko (Vybrat) Vypnu®  (* ACHRAD 00 Hz

(nebo (»)).

Primarni nastaveni
HWAC rychlé nastaveni
Asistent
Start, stop, reference
Matar
Rarmnpy

v

Ipét Ivolit
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Pokud jsou rezimy ovladani skalarni, vyberte

: Vypnu (™ ACHEED 0.0 Hz
Ridici rezim a stisknéte (Vybrat) (nebo Mystnr
> . <
() a pokraéuijte dalim krokem. % Jmenovité hodnoty
iefim fizeni Skals

Refim spousténi: Automatic
Pofadi fazi: Wy
Splnam frek\tence 4 kHz »
Zpet Ivolit

Vyberte Vektorové Fizeni a stisknéte Vypnu® & ACHESD 0.0Hz

(Vybrat) (nebo (). Rezim fizeni ——

Méktera nastaveni zévisi na regimu
fizeni. Jestllze zménite refim, systém
wam | pomiZe upravit.

Skalarni rizeni

[Zpst Ivolit|

Zobrazi se varovna zprava ldentifikaéni béh.
Chcete-li pokracovat, stisknéte tlagitko
(Skryt).

Fugnéd ACHS580

& 3 aktivni varovani

Teplota méficiho obvodu 12:21:38
Varovani AGEA  Kad AL 0000 D0FA

Prablérn s vnitfnir méfenim teploty
méniée

=00 at/min

Ipét Jak opravit

Zkontrolujte limity otaéek motoru. Musi platit
nasledujici:
* Minimalni otacky < 0 ot/min

* Maximalni otacky = jmenovité otacky motoru.

Vypru @ & ACH580 0.0 at/min
Zkontrolujte limity motoruy EC———]

Tyto limity motoru se wztahuji na
wektorove fizeni. Podle potieby
upravte hodnoty:

Minimalni
I'\u"la)clmalnl Dtacky

1500.00 ot/min w

oo A

Dalsi

0.00 atmin » V

[ | 1

Ipét

Zkontrolujte mezni hodnoty proudu motoru a
to€ivého momentu. Musi platit nasleduijici:

* Maximalni proud> I yp
* Maximalni to¢ivy moment > 50 %.
Stisknéte (Dalsi).

Vypnu© R ACHES0 0.0 ot/ min
Zkontrolujte limity motory B

Tyto limity motory se vztahuji na
wektorové fizenl. Podle potfeby
upra\rte hudnnty

G

Maximalni proud
Minirnalni
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0 Zkontrolujte Skalovani Al1, viz parametry 12.19 Vypnu & T ACHEG0 0.0 ot/min
Al1 Skélované k Al1 min a 12.20 Al1 Skalované k 7k " f
Al1 max. y Entru !.I]EE DfStatT 'uhn.t.i. L
. ¥ ; v BKIOrOvE TIZenl pouziva nodnaty
Stisknéte (Dalsi). ot/min namisto Hz. Podle potreby
upravte hodnoty:
Al i min: 0.000 ot/ min w
AlT Skalovang maex: 1500000 ot/minw
Ipét Dal&i
| Vyberte typ chodu ID (viz parametr 99.13 Yypnu$ & ACHERD 0.0 atmin
Viyzadovan identifikacni chod), ktery se ma 1D chod?
provést a stisknéte (Dalsi). chods .
Zyalee, ktery typ IEJ chodu ma byt
proveden, zda-li vibec. Pro vice
informaci stisknéte [7].
Flidows idenufikacni chod
Mormalni
[Zpst Dalsi
[ | Zkontrolujte limity motoru zobrazené na Yypnud &Y ACHERD 0.0 at/min
ovladacim panelu. Pokud potfebujete dalSi limity Limi
bé&hem ID chodu, mizete je zadat zde. PUvodni 'm't_‘{' mut::ru_ o
limity budou obnoveny po ID chodu, pokud Jestlize potrebujete specialni limity
- o h&hem |10 b&hu, upravte hodnoty nyni.
nevyberete Nastavte hodnoty jako stalé. Aktualni hodnoty se obnavi po 10 béhu.
Stisknéte (Da|5|)- O ite |'||:||:ir||:|r_'5,-' & fvolite
Minimalni otadky 0.00 at/min =
Zpét ~ Dalsi
0 Stisknutim klavesy Manualni () se spusti ID |[7omn s & ACH58D 00 or/rn

chod.

Obecné nedoporucujeme béhem ID chodu
stisknout zadné klavesy ovladaciho panelu. ID
chod vSak muzete kdykoli zastavit stisknutim
tlagitka Vypnuto ( ).

Béhem ID chodu se zobrazuje prabéh.

Po dokonéeni ID chodu se zobrazi text ID chod
hotov. Kontrolka LED pfestane blikat.

Pokud dojde k poruse ID chodu, zobrazi se
porucha FF61ID chod. Vice informaci naleznete
v kapitole Zjistovani poruch na strané 235.

Stisknéte Buéni pro 1D ... mr——

Kdy? stisknete Hand [Rucni], motor se
hude tocit asi 90 sekund a zrychli a2
na jmenovitou rychlost

Po ID run se ménié zastavi.

Ipét
Fucned . 1 ACHAED

ID chod pravé probiha
MOZe to trval nékolik minut,
Pouzitg otacky motoru  0.00 ot/min

Proud motoru 0ooA

0.0 ot/min
—
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Po dokonceni ID chodu se na fadku ID chod Vypud> (¥ ACHGE0

0.0 at/in
zobrazi text Hotovo.

Motor
A dmenovité hodnoty
iefim fizeni
A0 chad Meprovedena
Redim spousténi:  Letmy start (auto...

Poradi fazi: (IR

Tpét Zvolit
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S parametrem 99.13 VyZadovan identifikacni chod

Predbézna kontrola

POZOR! Béhem ID chodu bude motor béZet az na pfiblizné 50... 80 %
A jmenovitych otacek. Motor se bude otacet dopfedu. Pfed provedenim ID chodu
se ujistéte, ze je bezpecné spustit motor!

Odpojte motor od pohanéného zafizeni

Zkontrolujte, zda jsou hodnoty parametrt motoru shodné s hodnotami na typovém stitku
motoru.

Zkontrolujte, zda je obvod STO uzavien.

Pokud se hodnoty parametrt (ze skupiny 70 Standardni DI, RO po skupinu 99 Udaje
motoru) se pfed ID chodem zméni, zkontrolujte, zda nové nastaveni spliuje nasledujici
podminky:

30.11 Minimalni ota¢ky < 0 ot/min

30.12 Maximalni otacky = jmenovité otacky motoru (Normalni postup identifikacniho
chodu vyzaduje, aby motor bézel na 100 % otacek.)
30.17 Maximalni proud > Iyp

30.20 Minimalni to¢ivy moment 1> 50 % nebo 30.24 Maximalni to¢ivy moment 2 > 50 %,
v zavislosti na tom, ktery nastaveny limit to¢ivého momentu se pouziva podle parametru
30.18 Volba lim momentu.

Zkontrolujte, Ze béh signald
povoleni béhu (parametr 20.40 Pripustny beh) je aktivni

Ujistéte se, Ze je ovladaci panel v reZimu Vypnuto (text Vypnuto se zobrazi vlevo nahote).
Stisknutim klavesy Vypnuto se pfepnete do reZimu Vypnuto.

ID chod

Stisknutim tlagitka prejdéte do Hlavni Vipi® (9 ACHERD 0.0 ot/min

nabidky (Nabidka) ve vychozim zobrazeni. Hiavni nabidka

Stisknéte (4). e— :

ig 1/0 .

EE Diagnostika -

Opustit Ivolit

Viyberte Parametry a stisknéte (Vybrat) Vi@ (% ACHEE0 EE

(nebo (). Hla¥ni nabidka
=

g Energeticka dG&innost 3

Opustit Ivolit
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Viyberte Primarni nastaveni a stisknéte
(Vybrat) (nebo ().

Posurite stranku pomoci @ a @ a vyberte
skupinu parametrt 99 Data motoru a stisknéte

(Vybrat) (nebo ().

Vypnu (™ ACHEED 0.0 Hz
Parametry

Oblibené -
Modifikovang 3
Ipét Ivolit
Vypnu® ™ ACHES0 0.0 Hz
Upln§ seznam

95 HW kongigurace 8
98 Sysrém 3
97 Rizeni matoru .

-

98 Uzw parametry motory

Posunte stranku pomoci B a @ a vyberte
parametr 99.13 Vyzadovan ID chod a stisknéte

(Vybrat) (nebo ().

Ivolit
Vypru ™ ACHSR0 0.0Hz
99 Motorova data
8910 Jmenovity wykon mot.. 75.00 kW
9917 Jmenovité cos phi motory 000
QEI 12 Jmenowt\; tncwy mo.. 0. EIIJD Mm

Ipét Upravit

Vyberte typ ID chodu (viz parametr 99.13
VyZadovan identifikacni chod) a stisknéte
(Ulozit) (nebo (»)).

Vypnu ™ ACHSSR0 0.0Hz

99.13 ¥y#adovan identifikaéni b&h
[0 Zadny

[2] Snlzeno
[3] Metinnost
[B] Pokrogily

Irudit UloZit
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O

Kontrolka LED na ovladacim panelu za¢ne
zelené blikat, coz indikuje aktivni varovani
(AFFB6).

Nahled varovani AFF6 se zobrazi, pokud po
dobu jedné minuty nebylo stisknuto Zadné
tlagitko. Stisknutim (Jak opravit) zobrazite
text informujici o tom, Ze ID chod bude proveden
pfi pfistim spusténi. Nahled varovani mlzete
skryt stisknutim (Skryt).

Stisknutim klavesy Manualni () se spusti ID
chod.

Obecné nedoporucujeme béhem ID chodu
stisknout Zadné klavesy ovladaciho panelu. ID
chod vSak muzete kdykoli zastavit stisknutim
tlagitka Vypnuto ( ).

Béhem ID chodu se Sipka otaci nahore.

Po dokonéeni ID chodu se zobrazi text ID chod
hotov. Kontrolka LED prestane blikat.

Pokud dojde k poruse ID chodu, zobrazi se
porucha FF61ID chod. Vice informaci naleznete
v kapitole Zjistovani poruch na strané 235.

Rugné® (™ ACHBED

& 3 aktivni varovani

Teplota méficiho obvodu 12:21:38
Warovani ABEA Kdd AL 0000 D0FA,

Problém s wnitfnim mérenim teploty
menice

0.0 ot/ min

Ipét

Vypru. ¢ ™ ACH580
99 Motorova data
8910 Jmenowity wikon mot.. 7500 kKW
8911 Jmenovité cos phi motory 000
8912 Jmenavity todieg mo.. 0.000 Nm
a5 idenufi i

Jak opravit
0.0 ot/min
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Ovladaci panel

Obsah této kapitoly

Tato kapitola obsahuje pokyny pro odebrani a opétovnou instalaci ovliadaciho panelu
asistenta ACH-AP-H nebo ACH-AP-W a stru¢né popisuje jeho displej, klavesy a
klavesové zkratky. Vice informaci o ovladacim panelu naleznete v pfiru¢ce ACx-AP-x
assistant control panels user’s manual (3AUA0000085685 [anglicky]).

Odebrani a opétovna instalace ovladaciho panelu

Chcete-li ovladaci panel demontovat, stisknéte prichytku v horni ¢asti (1a) a
vytahnéte ji dopfedu z horniho okraje (1b).

o

iy ,
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P¥i opétovné instalaci ovladaciho panelu umistéte spodni €ast nadoby do polohy (1a),
stisknéte pfichytku v horni €asti (1b) a zatlacte ovladaci panel dovnitf na horni hranu (1c).

/ Juniiniiiny),

Rozvrzeni ovladaciho panelu

| e—
[r—

Vypnu® (% ACHEG0 0.0 Hz
(: F——e " 0.00
@ 1 [WW

Nabidka

Moznost 170
e e
\ ’
e —
2
L N
( ) _J ‘
o J ¢

1 | RozvrZeni displeje oviadaciho panelu

Klavesy s Sipkami

2 | Levé kontextové tlaCitko

Vypnuto (vizRucné, vypnuto a
automaticky)

3 | Pravé kontextové tlacitko 8 | Manualni (viz Ru¢né, vypnuto a
automaticky)
4 | Stavova kontrolka LED, viz kapitola 9 | Auto (viz Rucné, vypnuto a
Udrzba a diagnostika hardwaru, &ast Kon- automaticky)
trolky LED v Technické priruéce ménice.
5 | Napovéda 10 | USB konektor




Rozvrzeni displeje ovladaciho panelu
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Ve vétsiné zobrazeni se na displeji zobrazuji nasledujici prvky:

o<\

U\_,fpnu L0

ACH5E0

Vel amn

3 0l Hz

@_
@—<

Hz

¢

ystupni frekvence

0.00

Proud motoru

A

0.00

n—>o

ki

[Aktualini hodnota Al

0.030

MoZnosti

Nahldka

o—" o o

1. Kontrolni misto a souvisejici ikony: Informujte o tom, jak je ménic fizen:

«  Zadny text: Mé&ni¢ je v mistnim ovladani, ale je fizen z jiného zafizeni. Ikony v

hornim panelu oznacuji, které €innosti jsou povoleny:

Text/ikony

Spusténi z tohoto
ovladaciho panelu

Zastaveni z tohoto
ovladaciho panelu

Poskytnuti
reference z tohoto
ovladaciho panelu

Nepovoleno

Nepovoleno

Nepovoleno

* Mistni: Ménic je v mistnim ovladani a je fizen z tohoto ovladaciho panelu.
Ikony v hornim panelu oznaduji, které ¢innosti jsou povoleny:

Text/ikony Spusténi z tohoto Zastaveni z tohoto | Poskytnuti
ovladaciho panelu | ovladaciho panelu |reference z tohoto
ovladaciho panelu
Vypnuto L0 %+ | Povoleno Ménic je zastaven Nepovoleno
Manualni g, ¥ | Povoleno Povoleno Povoleno
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« Externi: Ménic je v externim Fizeni, tj. fizen pfes 1/0 nebo sbérnici. Ikony v
hornim panelu oznacuiji, které €innosti jsou s ovladacim panelem povoleny:

Text/ikony Spusténi z tohoto Zastaveni z tohoto | Poskytnuti
ovladaciho panelu ovladaciho panelu reference z tohoto
ovladaciho panelu

Auto Povoleno ") Povoleno ") Nepovoleno

Auto = | Nepovoleno Povoleno Povoleno

D Tuto &innost nelze povolit zménou parametrd 19.18Zdroj vypnuti RUCNE/VYP a 19.19Cinnost vypnuti
RUCNE/VYP.

2. Sbérnice panelu: Oznacuje, Ze k tomuto panelu je pfipojen vice nez jeden
ménic¢. Chcete-li pfepnout na jiny ménic, pfejdéte do ¢asti Moznosti > Zvolit
ménic.

3. Stavova ikona: Oznacuje stav méniCe a motoru. Smér Sipky oznacuje otaceni

vpfed (ve sméru hodinovych ruci¢ek) nebo vzad (proti sméru hodinovych
rucicek).

Stavova Animace Stav ménice

ikona

o - Zastaven

3 - Zastaven, spusténi je potlaceno

[ o Blika Zastaven, povel ke spusténi zadan, ale spusténi je
potlaceno. Viz Nabidka > Diagnostika na ovladacim
panelu

[ Sad ) Blika Porucha

M Blika Bézi, pfi referenci, ale referen¢ni hodnota je 0

L Otaci se Bézi, ne podle reference

™M) Otaci se Bézi, pfi referenci

] - Predehfivani (ohfivani motoru) je aktivni

% - Klidovy rezim PID aktivni

4. Nazev ménice: Pokud byl zadan nazev, zobrazi se v hornim panelu. Ve vychozim
nastaveni je zadano ,ACH580". Nazev mizete zménit na ovladacim panelu
vybérem Nabidka > Primarni nastaveni > Hodiny, region, displej (viz
strana 86).

5. Referenéni hodnota: Rychlost, frekvence atd. se zobrazuje se svou jednotkou.
Informace o zméné referen¢ni hodnoty v nabidce Primarni nastaveni (viz
strana 67).

6. Oblast s obsahem: V této oblasti se zobrazuje vlastni obsah nabidky. Obsah se
liSi podle zobrazeni. Na strané 47 je uveden pfiklad s hlavni nabidkou ovladaciho
panelu, ktery se nazyva vychozi zobrazeni.

7. Vybér kontextovych tlagitek: Zobrazuje funkce kontextovych tladitek ((=> a
&)) v daném kontextu.
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8. Hodiny: Hodiny zobrazuji aktuaini ¢as. Cas a format &asu miZete zménit na
ovladacim panelu vybérem Nabidka > Primarni nastaveni > Hodiny, region,
displej (viz strana 86).

9. Boc¢ni Sipky: Kdyz jsou bo¢ni Sipky zobrazeny, muzete prochazet dalsi vychozi
zobrazeni pomoci klaves se Sipkami () a (»)).

Funkci kontrastu displeje a podsviceni na ovladacim panelu mazete upravit vybérem
Nabidka > Primarni nastaveni > Hodiny, region, displej (viz strana 86).
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Vychozi zobrazeni

K dispozici je osm rGznych vychozich zobrazeni. Dale je k dispozici $est pfedem
nastavenych zobrazeni IPC (viz ¢ast Dalsi vychozi zobrazeni IPC na strané 52).

Jako vychozi zobrazeni ne pocate¢né nastaveno Vychozi zobrazeni 1. Mlzete je
prochazet pomoci klaves se Sipkami () a (»]). Chcete-li upravit vychozi zobrazeni,
stisknéte kontextové tlacitko MoZnost ((=), viz &ast Nabidka MoZnosti na

strané 97.

Vychozi zobrazeni 1 (po¢atecni vychozi zobrazeni):

+ Vystupni frekvence (Hz): Parametr 01.06 Vystupni
frekvence

* Proud motoru (A): Parametr 01.07 Proud motoru

+ Aktualni hodnota Al1 (V nebo mA): Parametr 12.11
Aktualni hodnota Al1

Vypnu (™ ACHBRD 5.0Hz

fxgtuélni nastaveny bod... 000|
)D’-‘\[I:<tua|n| zpétna vazha . 0 . 0 0]>
[:zstupnl frekvence UUU]

4

88 Nabidka

MoZnosti

Vychozi zobrazeni 2:

» Uspofené mnozstvi (mistni ména): Parametr 45.07
Usporené mnozstvi

+ Usporena energie (kWh): Parametr 45.04
Uspofena energie

» Celkova uspora CO2 (metricka tuna): 45.09
Redukce CO2 v tunach

Yypnu ™ ACHSE0 0.0Hz

Usporene mnoZsti
;

Uspofens energie
kivh

Celkova tspora CO2
metrickd tuna

0.02
0.2)
0.0]

4

MoZnosti 2/8 MNabidka

VyChOZI’ zobrazeni 3: VYPI’IU@ (1 ACHS80 0.0 Hz
» Vystupni frekvence zobrazena jako grafické |‘-f\;rstupnifrekvence 0.00 Hz|

znazornéni béhem poslednich 60 minut: Parametr T -

01.06 Vystupni frekvence e

\ BB 4
0.00 80 min e

MoZnosti /8 Mabidka

Vychozi zobrazeni 4: Vipnu® (™ ACH580 00 Hz
» Vystupni vykon zobrazeny jako grafické |‘-f\;rstupni\n,’rkun 0.00 le

znazornéni béhem poslednich 60 minut: Parametr
01.14 Vystupni vykon

10.00

60 rin

e

48

Nabidka

MoZnosti
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Vychozi zobrazeni 5:

+ Teplota fidici desky (°C): Parametr 05.10 Teplota
fidici desky

» Teplota ménice (%): Parametr 05.11 Teplota
ménice

» Stejnosmérné napéti (V): Parametr 01.711
Stejnosmérné napéti

Vypnu$ ™ ACH580 0.0 Hz

Igplota fidici desky 39|
;epluta ménite 21 9]>
[Sltemosmerne napéti 5401 6]

4

MoZnosti 5/8 MNabidka
Vychozi zobrazeni 6: Vipnu® (™ ACHS80 00 Hz
« Cita& doby provozu (dn): Parametr 05.01 Cita¢ —— °
doby provozu Citat doby provozu dnil
« Cita& doby chodu (dnti): Parametr 05.02 Citaé 1
doby chodu _
Cita& doby chodu dnii
MoZnosti G/B MNabidka
VyChOZi zobrazeni 7: VYPI’IU@ (1 ACHS580 0.0 Hz
+ Zpozdény stav DI, tj. stav DI6...DI1 (DI1 je bit 0, bit Stav opozdany DI
zcela vpravo): Parametr 10.02 Stav opoZdény DI ‘ 0000 0000 |
» Stav RO, tj. stav RO3...RO1 (RO1 je bit 0, bit zcela Trav BO
vpravo): Parametr 10.21 RO stav {[ 0100 ]}
» Diagnostika komunikace: Parametr 58.07
Diagnostika komunikace ‘ |
MoZnosti 748 MNabidka
Vychozi zobrazeni 8: Vipnu® (™ ACH580 00 Hz

+ Aktualni reference procesniho PID (PID jednotka
1): Parametr 40.03 Aktuaini nastaveny bod
procesu PID

Aktualni zpétna vazba procesniho PID (PID
jednotka 1): Parametr 40.02 Aktualini zpétna vazba
procesu PID

» Vystupni frekvence (Hz): Parametr 01.06 Vystupni
frekvence

[OAEI:ctuélni nastaveny bod... U . U U]
fxcktualnl zpétna vazha ... 00 0]}

[:istupnifrekvence UUU]

4

88 Nabidka

MoZnosti
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DalSi vychozi zobrazeni IPC

Existuje Sest pfedkonfigurovanych vychozich zobrazeni IPC. MlzZete je prochazet
pomoci klaves se Sipkami () a (»]). Chcete-li upravit vychozi zobrazeni, stisknéte
kontextové tlagitko MoZnost ((=), viz &ast Nabidka MoZnosti na strané 97.

Vychozi zobrazeni IPC 1 (po¢atec¢ni vychozi

zobrazeni):

Vystupni frekvence (Hz): Parametr 01.06 Vystupni

frekvence

Zpétna vazba procesu (bar): Parametr 40.02

Aktualni zpétna vazba procesu PID

Stav systému s vice Cerpadly: Parametr 76.02 Stav

multiCerpadlového systému

AButornat. ™ ACQSED 5.0 har
Westupni frekvence
W 0.00

ﬁ\:rtuélni zpétna wazha ... 005 ‘>

Stav muluéerpadlového systému
Mepfipraveno

4

MoZnosti 1/8 MNabidka
Vychozi zobrazeni IPC 2: Automat, (3 ACO580 50 har
« Cislo uzlu multi¢erpadla: Parametr 76.22 Cislo Zislo uzlu mulicerpala
uzlu multicerpadia 7

+ IPC kontrolni souc¢et synchronizace: Parametr
76.105 IPC kontroini soucet synchronizace

* |PC online Cerpadla: Parametr 76.01 PFC stav

p IPC kontrolni soutet synchronizace N

DD54 5B81 hex

‘lF‘C online éerpadla

0100 0000 ‘

MoZnosti 2/8 MNabidka
Vychozi zobrazeni IPC 3: Automar__ (™ ACQ58D 5.0 bar
+ Cerpadlo 1 doba b&hu: Parametr 77.11 Ferpadio 1 doba behu
Cerpadlo/ventilétor 1 doba béhu [h U . [] U]

Cerpadlo 2 doba b&hu: Parametr 77.12
Cerpadlo/ventilator 2 doba béhu

Cerpadlo 3 doba b&hu: Parametr 77.13
Cerpadlo/ventilator 3 doba béhu

‘[E:erpadln 2 doba béhu U UU]’
[E:erpadln 3 doba béhu UUU]

h
MoZnosti 3/ MNabidka

Vychozi zobrazeni IPC 4: Automar_ (% ACQ5AD 5.0 bar
» Cerpadlo 4 doba béhu: Parametr 77.14 Gerpadio 4 doba hehu

Cerpadlo/ventilétor 4 doba béhu b 0 . 0 0
+ Cerpadlo 5 doba b&hu: Parametr 77.15 Eerpadlo 5 doba behu

Cerpadlo/ventilator 5 doba béhu 4 b 0 . 0 0 ‘)
+ Cerpadlo 6 doba b&hu: Parametr 77.16 Eerpadio 5 doba behu

Cerpadio/ventilétor 6 doba béhu [h 0.0 []]

MoZnosti 4/8 MNabidka
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Vychozi zobrazeni IPC 5: Aummat, (™ ACO530 0 bar
« Cerpadlo 7 doba b&hu: Parametr 77.17 Cerpadio 7 = =
doba bdhu Cerpadio 7 doba b&hu h
+ Cerpadlo 8 doba b&hu: Parametr 77.18 Cerpadio 8 U . U U
doba béhu _ 2
Cerpadlo 8 doba hehu h
MoZnosti 5/B Mabidka
Vychozi zobrazeni IPC 6: Automat, (% ACOSE0 R0 bar

» Vystupni frekvence (Hz): Parametr 01.06 Vystupni
frekvence
* Proud motoru (A): Parametr 01.07 Proud motoru

» Tocivy moment motoru (%): Parametr 01.10 ToCivy
moment motoru

Pauzité otaéky motoru
ot/min

0.00

Proud rmotoru

\

0.00p

;’;&i\q’t MomEnt motary U . 0 U ‘

MoZnosti (il Mabidka
Klavesy
Nize jsou popsany klavesy ovladaciho panelu.
= =)
S = =
= -
« > 7
7
v
®
Off Auto Hand

Levé kontextové tlacitko

Levé kontextové tlagitko ((=) se obvykle pouZiva pro ukonéeni a zrudeni ginnosti.
Jeho funkci v dané situaci ukazuje vybér kontextovych tlacitek v levém dolnim rohu
displeje.

Podrzenim klavesy postupné ukongite jednotliva zobrazeni, dokud se nevratite
zpét k vychozimu zobrazeni. Tato funkce nefunguje na specialnich obrazovkach.

Pravé kontextové tlacitko

Pravé kontextové tlagitko (&—)) se obvykle pouZiva pro vybér, pfijeti a potvrzeni.
Funkci pravého programového tlacitka v dané situaci ukazuje vybér kontextového
tla€itka v pravém dolnim rohu displeje.

Klavesy s Sipkami

Sipky nahoru a dolti ((4] a (v)) slouzi ke zvyraznéni vybéri v nabidkach a seznamech
vybérl, k posouvani nahoru a doll na textovych strankach a k ipravam hodnot, napfi-
klad pfi nastavovani ¢asu, zadavani pfistupového kédu nebo zméné hodnoty parametru.
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Sipky vlevo a vpravo ((X) a (3)) se pouzivaji k pohybu kurzoru doleva a doprava pi
editaci parametrd a k pohybu vpied a vzad u asistent(i. V nabidkach (©) a (»] funguji
stejné jako a (O).

Napovéda

Klavesa napovédy ( ) otevie stranku napovédy. Stranka napovédy je kontextova,
jinymi slovy, obsah stranky se liSi podle jednotlivych nabidek a zobrazeni.

Ruéné, vypnuto a automaticky
Méni¢ ACH580 Ize ovladat mistné nebo externé. Mistni ovladani ma dva rezimy:

Manualni a Vypnuto. Viz také schéma v &asti Mistni fizeni vs. externi fizeni na

strané 105.

Klavesa Manualni (%) ):

* Vrezimu lokalniho ovladani / Vypnuto: Spusti méni€. Méni¢ se pfepne do
manualniho rezimu.

» V externim ovladani: Pfepne méni¢ do mistniho ovladani / Manualniho rezimu a
udrzuje jej v chodu.

Vypnuto (@) ):

» Zastavi jednotku a pfepne ho do rezimu Vypnuto.

Tlacitko Auto ((_ Ao J):

* V mistnim ovladani: Ménic se pfepne na externi ovladani.

Klavesové zkratky

V nize uvedené tabulce jsou uvedeny klavesové zkratky a jejich kombinace.
Soucasné stisknuti klaves je oznateno znaménkem plus (+).

Zkratka

Lze pouzit

Cinnost

=+
+¢

v jakémkoliv
zobrazeni

Ulozi snimek obrazovky. Do paméti ovladaciho panelu
Ize ulozit az patnact snimku.

Chcete-li pfenést snimky do pocitace, pfipojte ovladaci
panel asistenta k pocitaci pomoci kabelu USB a panel
se pripoji jako zafizeni MTP (protokol pfenosu médif).
Snimky se ukladaji do slozky snimkd obrazovky.

Dal$i pokyny naleznete v pfiruéce ACX-AP-x assistant
control panels user’s manual (3AUA0000085685
[anglicky]).

+ @, v jakémkoliv Upravi jas podsviceni.
+ @ zobrazeni

+ (4], |vjakémkoliv Upravi kontrast displeje.
+ @ zobrazeni

@
g
€

ve vychozim
zobrazeni

Upravi referenci.
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Zkratka Lze pouzit Cinnost
@ + @ v zobrazeni Uprav Vrati upravitelny parametr na vychozi hodnotu.
parametr(i
O+ v zobrazeni se Zobrazi/skryje &isla indexu vybéru.
seznamem vybér(
pro parametr
v jakémkoliv Stisknutim klavesy, dokud se nezobrazi vychozi
(pfidrzeni) zobrazeni zobrazeni, se vratite do vychoziho zobrazeni.
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Nastaveni, I/O a diagnostika
na ovladacim panelu

Obsah této kapitoly

Tato kapitola poskytuje podrobné informace o nabidkach Primarni nastaveni, 1/O,
Diagnostika, Systémové informace, Energeticka ucinnost, Zalohy pomoci
ovladaciho panelu.

Chcete-li se k témto nabidkam dostat z vychoziho zobrazeni, nejdfive zvolte
Nabidka, abyste se dostali do hlavni nabidky, kde vyberte pozadovanou nabidku.

Auromat,. ™ ACHER0 0.0Hz| |Automat ™ ACHREOD 0.1 Hz
Wistupni frekvence Hlavni nabidka
W 0.00)

E] Primérni nastaveni S

<E‘\ruud motoruy UUU]’ ig L/0 N

Akrualni hodnota Al PR Diagnostika -
G 0.020 &8 ves

m . : o -
MoZnosti 1/8 Mabidka Opustit Ivolit
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Primarni nastaveni

Vypnu® (™ ACHABD 5.0 Hz
ﬁ'\sjstenti

AAPID asistent

Bezpetnost -
A Resim fizeni Skalar
A Pumping mode: Off

chronization settings

Ipét Ivolit

Chcete-li pfejit do nabidky Primarni nastaveni z vychoziho zobrazeni, zvolte
Nabidka > Primarni nastaveni.

Po pouziti fizeného nastaveni s prvnim asistentem startu budete nejspi$ chtit vybrat
jinou vychozi konfiguraci volbou moznosti Start, stop, reference > Zakladni
nastaveni provozu a Start, stop, reference > Zakladni nastaveni ovladace a
nakonfigurovat nastaveni procesu a fizeni s pomoci asistentt nastaveni.

Nabidka Primarni nastaveni umoznuje upravit a definovat dal$i nastaveni pouzita v
menici.

Doporucujeme provést alespon tato dalSi nastaveni:

» Nastavit Start, stop, referenéni hodnoty

* Rampy

* Meze

V nabidce Primarni nastaveni mlzete také upravit nastaveni tykajici se motoru,
komunikace sbérnice, PID, pfechod Fizeni, poruchovych funkci, pokrogilych funkci a
hodin, regionu a displeje. Kromé toho mizete resetovat poruchu a zaznamy o
udalostech, ovladaci panel Vychozi zobrazeni, parametry nesouvisejici s
hardwarem, nastaveni sbérnice, data motoru a vysledky béhu ID, v§echny parametry,
texty konec¢nych uzivatel(l a také resetovat vSe na tovarni nastaveni.

Méjte na paméti, ze nabidka Primarni nastaveni umozriuje programovat vétSinu
funkci nebo prvkd ménice: pokrocilejsi konfigurace se provadi pomoci parametra:
Nabidka > Parametry. Vice informaci o riznych parametrech najdete v kapitole
Parametry na strané 383.

Symbol /& v nabidce Nastaveni oznacuje vice pfipojenych signalt/parametr(.

Symbol ¥ oznaduje, Zze nastaveni poskytuje pfi Upravé parametr( asistenta. Pokud
pouzivate asistenta, ujistéte se, Ze jsou ukon€enim asistenta vSechny nastavené
hodnoty uloZeny.
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DalSi informace o polozkach nabidky Primarni nastaveni ziskate stisknutim tlacitka
, které otevie stranku napovédy.

V nasledujicich ¢astech jsou uvedeny podrobné informace o obsahu rdznych
podnabidek dostupnych v nabidce Primarni nastaveni.

HVAC rychlé nastaveni

Autamnat. ™ ACH580 0.0 Hz
H¥AC rychlé nastaveni

od

Frimarni reference od:  Al1 pfima (@
AIT skalovani 3
O Poufijte blokovani startu 1

Ipét Upravit

Pomoci podnabidky rychlé nastaveni HVAC muzete pfi spusténi projit
nejdulezitéjSimi nastavenimi (zakladni nastaveni a zakladni operace), pokud to
nechcete délat s pomoci asistentu.

Nize uvedena tabulka poskytuje podrobné informace o dostupnych polozkach
nastaveni v podnabidce rychlé nastaveni HVAC.

Polozka nabidky  |Popis Odpovidajici
parametr

Primarni start/stop  |Nastavte, kde bude start a stop v automatickém

od: rezimu.

Primarni reference  |Nastavte, kde bude reference v automatickém

od: rezimu.

Skalovani Al Nastavte Skalovani vstupl Al.

Pouzijte Vybrano/Nevybrano 20.47 Text Start blokovani

bezpeénostni 1

blokovani/blokovani

startu 1

Start je zapnut, kdyz: |Start je zapnut, kdyZ: DIx vysoky 20.41 Blokovani startu 1

Pouzijte povoleni Vybrano/Nevybrano 20.46 Text pripustného

b&hu béhu

Béh je zapnut, kdyZ: [Béh je zapnut, kdyZ: DIx vysoky 20.40 Pripustny béh

Minimalni otacky: 30.11 Miniméini otacky

Maximalni otagky: 30.12 Maximalni otacky

P . 30.13 Minimalni frekvence

Minimalni frekvence: 30.14 Maximaini

Maximalni frekvence: frekvence

Doba rozbéhu: 23.12 Doba rozbéhu 1
28.72 Doba rozbéhu
frekvence 1

Doba dobéhu: 23.13 Doba dobéhu 1
28.73 Doba dobéhu
frekvence 1
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Polozka nabidky

Popis

Odpovidajici
parametr

ZJmenovité hodnoty
motoru

Zapiste jmenovité hodnoty motoru z typového
Stitku motoru.

99.03 Typ motoru ...
99.12 Jmenovity toéivy
moment motoru

Rezim spousténi:

Nastaveni funkce spousténi motoru pro aktualni
rezim fizeni motoru (vektorovy nebo skalarni
rezim).

Ve vektorovém rezimu:
21.01 Rezim spousténi
Ve skalarnim rezimu:
21.19 Skalar rezim
spusteni

Rezim zastaveni:

Nastavte zpusob zastaveni motoru pfi pfijeti
pfikazu k zastaveni.

21.03 Rezim stop

A Pumping mode:
ynchronizati

Datum a ¢as Nastavte ¢as a datum a jejich formaty.
Nazev ménice Nastavte nazev jednotky.
Komunikace Nastaveni a prohlizeni komunikace prostfednic- |Skupiny parametri:
tvim integrované sbérnice nebo adaptéru sbér- |50 Adaptér sbérnice
nice. Viz ¢ast Komunikace (strana 77). (FBA) L
58 Integrovana sbérnice
Asistenti
Vypnu® (™ ACHABD 5.0 Hz
Asistenti
AAPID asistent
Bezpatnost -
A Redim fizeni Skalar
Off

Ipit Ivolit

Vypnud (™ ACHAED 5.0 Hz Yypnu & ™ ACHEE0 5.0Hz
Asistenti Primarni nastaveni

A dsistent preniho startu istent] .
A Takladni nastaveni provazu Start, stop, reference -
A Takladni nastaveni ovladace Mator -
A dmenovité hodnoty Rampy -
AEID chod MNeprovedeno Meze -
Ipét Ivolit Ipét Ivolit

Podnabidka Asistenti zahrnuje celou fadu asistent(, které Ize pouzit ke konfiguraci

ménice.

Nize uvedena tabulka poskytuje podrobné informace o dostupnych polozkach
nastaveni v podnabidce Asistenti.

Polozka nabidky

Popis

Odpovidajici
parametr

XPrvni asistent
startu

Spusti stejného prvniho asistenta startu, ktery se
pouziva k uvedeni ménie do provozu.
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Polozka nabidky Popis Odpovidajici
parametr

AZakladni nastaveni |Rampy

provozu Meze

Signal blokovani startu
Signal pfipustného béhu
Pojmenovani ménice

XZakladni nastaveni
ovladace

Pfima kontrola pres /O (Vychozi konfigurace

HVAC)

« Skalovani reference (Al1)

Prima kontrola pfes komunikaci sbérnice
+ BACnet MS/TP

* Modbus RTU

PID ovlada¢, jediny motor

« Skalovani zpétné vazby (Al2)

+ Zdroj Bodu nastaveni

+ Konstantni bod nastaveni

AJmenovité hodnoty

Zapiste jmenovité hodnoty motoru z typového
Stitku motoru.

Konfigurace sestavy s vice motory. Vybira, zda
pouzit rezim skalarniho nebo vektorového fizeni.
Informace o rezimu skalarniho Fizeni najdete v
&asti Skalarni fizeni motoru na strané 191.
Informace o rezimu vektorového fizeni najdete v
Casti Vektorové fizeni motoru na strané 192

99.03 Typ motoru ...
99.12 Jmenovity tocivy
moment motoru

XID chod

Provedte identifikacni béh popsany v ¢asti Jak
provést ID chod (strana 37).

99.13 VyZadovan
identifikacni chod

XPID asistent

Konfiguruje sekundarni kontrolni misto pro pouziti
ovladace PID.

Zpétna vazba: Al2. Podle potfeby upravte
Skalovani signalu Al2.

Bod nastaveni: Vyberte konstantni hodnotu,
ovladaci panel nebo Al1. Pokud jste vybrali Al2,
upravte Skalovani signalu Al1 pro bod nastaveni.

Start/stop: DI

Bezpecnost

Viz ¢ast Bezpecnost (strana 83).

XRidici rezim

Vybira, zda pouzit reZzim skalarniho nebo
vektorového Fizeni.

Informace o rezimu skalarniho fizeni najdete v
&asti Skalarni fizeni motoru na strané 7191.
Informace o rezimu vektorového fizeni najdete v
Casti Vektorové Fizeni motoru na strané 192.

99.04 Rezim fizeni
motoru
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Polozka nabidky Popis Odpovidajici
parametr
XCerpaci rezim Vybira Cerpaci rezim. Viz &ast ViceCerpadlova 76.21 Konfigurace
regulace na strané 71. multicerpadia

* Vypnuto

+ Inteligentni ovladac¢ ¢erpadila (IPC)
» Ovladac¢ jednotlivého Cerpadla (PC)
» Ovlada¢ mékkého Eerpadla (SPC)

VSimnéte si, Ze zde PC znamena PFC a SPC
znamena SPFC.

ZNastaveni
synchronizace

Spusti asistenta nastaveni synchronizace.

96.20 Synchronizace
¢asu primarni zdroj

ZXNastavte body HQ
kfivky

Spusti asistenta kfivky vykonu HQ pro vypocet
pratoku.

Poznamka: Tato polozka nabidky je viditelna,
pouze pokud byla hodnota parametru 80.13
nastavena na HQ kfivka.

80.13 Funkce zpétné
vazby pratoku

ZNastavte body PQ
kfivky

Spusti asistenta kfivky vykonu PQ pro vypocet
pritoku.

Poznamka: Tato poloZzka nabidky je viditelna,
pouze pokud byla hodnota parametru 80.13
nastavena na PQ kfivka.

80.13 Funkce zpétné
vazby pratoku

Start, stop, reference

Vypru (™ ACH5ED

0.0 Hz

Start stup, reference

veni provozu

Zakladnl nastaveni ovladate
‘u"olba autokontroly: Pouze sekundarni
Misto sekundarni autakontroly -

Blokowani/parmisiva

[ 3

Ipét

Ivolit

Pomoci podnabidky Start, stop, reference muzete nastavit pfikazy start/stop,
reference a souvisejici funkce, jako jsou konstantni otacky nebo povoleni k béhu.

Nize uvedena tabulka poskytuje podrobné informace o dostupnych polozkach
nastaveni v podnabidce Start, stop, reference.

Polozka nabidky Popis Odpovidajici
parametr

AZakladni nastaveni |Rampy

provozu Meze

Signal blokovani startu
Signal pfipustného béhu
Pojmenovani ménice
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Polozka nabidky

Popis

Odpovidajici
parametr

HZakladni nastaveni
ovladace

PFima kontrola pies 1/O (Vychozi konfigurace
HVAC)

+ Skalovani reference (Al1)
Piima kontrola pfes komunikaci sbérnice

+ BACnet MS/TP
* Modbus RTU
PID ovladag, jediny motor

+ Skalovani zpétné vazby (Al2)
* Zdroj Bodu nastaveni
» Konstantni bod nastaveni

Misto primarni

Nastaveni pro misto primarniho dalkového

12.17 Al1 min

autokontroly regulatoru, Ext1. 12.18 Al1 max
Misto sekundarni Nastaveni pro misto sekundarniho dalkového 19.11 Volba Ext1/Ext2
autokontroly ovladace, Ext2. Tato nastaveni zahrnuji referenéni 28~b75 Ext2 kmitocet ref1
. v . v o nebo
zdroj, start, stop, smér a zdroje pfikaz( pro Ext2. 22.18 Ext2 rychlost ref1
Ve vychozim nastaveni je Ext2 nastaven 12.17 Al1 min
naVypnuto. 12.18 Al1 max
12.27 Al2 min
12.28 Al2 max
20.06 Prikazy Ext2
20.08 Zdroj in1 Ext2
20.09 Zdroj in2 Ext2
20.10 Zdroj in3 Ext2
Blokovani/ Nastaveni, ktera brani ménici pred béhem nebo |20.40 Pripustny béh
povoleni startem, kdyZ je konkrétni digitalni vstup nizky.  |20.47 Blokovani startu 1
Muzete vlozit vlastni text, ktery se ma pouzit misto 20.42 Blokovant startu 2
i 20.43 Blokovani startu 3

LPovoleni béhu*, ,Pouzijte bezpe€nostni
blokovani/blokovani startu 17, ,Pouzijte
bezpecénostni blokovani/blokovani startu 2,
+Pouzijte bezpecnostni blokovani/blokovani startu
3” a ,Pouzijte bezpecénostni blokovani/blokovani
startu 4”.

Viz ¢ast Blokovani na strané 184.

20.44 Blokovani startu 4
20.45 Rezim zastaveni
startu blokovani

Rezim zastaveni:

Nastavuje, jak méni¢ zastavuje motor: pomoci

rampy nebo dobéhu.

21.03 ReZim stop
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Polozka nabidky Popis Odpovidajici
parametr

Ovladac ¢erpadla a |Vybira fizeni PFC nebo SPFC. 76.21 Konfigurace

ventilatoru Pamatujte, Ze v nabidce Cerpaci rezim (Primarni r;sug’gifg ?:tlar,notora
nastaveni -> Asister}ti -> nebo Pr!mé'rni ) 76:27 Max pipustny
nastaveni -> Prvky €erpadla -> Vice¢erpadlova |pocet motori
regulace ->) se PFC nazyva PC a SPFC se 76.59 PFC prodleva
nazyva SPC. stykace

) . 10.24 Zdroj RO1

Konfiguruje PFC/SPFC /0. 10.07 Zdroj RO2
Konfiguruje ovladani PFC/SPFC. 10.30 Zdroj RO3
Konfiguruje autozménu. 15.07 Zdroj RO4

Viz Cast Regulace jednotlivého cerpadia a
ventilatoru (PFC/SPFC) na strané 130.

15.10 Zdroj RO5

15.13 Zdroj RO6

76.81 PFC 1 blokovani
76.82 PFC 2 blokovani
76.83 PFC 3 blokovani
76.84 PFC 4 blokovani
76.85 PFC 5 blokovani
76.86 PFC 6 blokovani
76.30 Bod startu 1
76.31 Bod startu 2
76.32 Bod startu 3
76.33 Bod startu 4
76.34 Bod startu 5
76.41 Bod zastaveni 1
76.42 Bod zastaveni 2
76.43 Bod zastaveni 3
76.44 Bod zastaveni 4
76.45 Bod zastaveni 5

76.55 Prodleva spusténi
76.56 Zastavit zpozdéni

76.70 PFC autozména
76.71 PFC interval
autozmeény

76.72 Max nevyrovnané
opotrebeni

76.73 Uroveri autozmény|

Konstantni otacky /
konstantni kmitocty

Tato nastaveni slouZi k pouziti konstantni hodnoty
jako reference. Ve vychozim nastaveni jsou
konstantni kmitocty/otacky 1 aktivovany
pomoci DI3

Viz ¢ast Konstantni rychlosti/frekvence na

strané 158.

28.21 Funkce konstantni
frekvence nebo

22.21 Funkce
konstantnich otacek
28.26 Konstantni
frekvence 1

28.27 Konstantni
frekvence 2

28.28 Konstantni
frekvence 3

22.26 Konstantni otacky
1
22.27 Konstantni otacky
2

22.28 Konstantni otacky
3
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Polozka nabidky Popis Odpovidajici
parametr
RezZim spousténi: Nastavuje, jak méni¢ spousti motor. 21.01 Rezim spousténi

« Pfedmagnetizace v konstantnim ase 21.02 Doba magnetizace

+ Start rampy (normaini)

» Letmy start (automaticky)
+ Automaticky

Prodleva spusténi:  |Nastavuje, jak méni¢ spousti motor. 21.22 Prodleva spusténi
Kritické Chrani pfed béhem v kritickych pasmech (otacky (Vektorové fizeni:
otagky/kmitocty nebo kmitoéty). 2f;§7kFu”kce kritickych
otace.

Viz ¢ast Kritické rychlosti/frekvence na strané 158. 55 52 kritické otacky 1
nizké

22.53 Kritické otacky 1
vysoké

22.54 Kritické otacky 2
nizké

22.55 Kritické otacky 2
vysoké

22.56 Kritické otacky 3
nizké

22.57 Kritické otacky 3
vysoké

Skalarni fizeni:

28.51 Funkce kritické

frekvence...
28.57 Kriticka frekvence
3 vysoka
Motor
Yypnu > (™ ACHERO 00Hz| |Yyprud ¢ ACHSE0 0.0 at/min
Motor Motor
A dme hodnoty A dmen
A5Resim fizeni skalar A5Resim fizeni Yektor
Redim spoustént: Automatic 41D chad Meprovedeno
Poradi fazi: LIl Refim spousténi:  Letmny start [auto...
Spinaci frekvence 4 kHz » Poradi fazi: LI iy
Ipét Ivolit| |7pét Ivolit

Pomoci podnabidky Motor mlizete upravit nastaveni souvisejici s motorem, jako jsou
jmenovité hodnoty, fidici rezim nebo tepelna ochrana.

Méjte na paméti, ze viditelnost nastaveni zavisi na dalSich volbach, napfiklad na
rezimu vektorového nebo skalarniho fizeni, pouzitém typu motoru nebo vybraném
rezimu spousténi.

K dispozici jsou tfi asistenti: Ridici reZim, jmenovita hodnota a chod ID (pouze pro
rezim vektorového fizeni).




66 Nastaveni, I/O a diagnostika na ovladacim panelu

NiZze uvedena tabulka poskytuje podrobné informace o dostupnych polozkach
nastaveni v podnabidce Motor.

Polozka nabidky

Popis

Odpovidajici
parametr

AJmenovité hodnoty

Zapiste jmenovité hodnoty motoru z typového
Stitku motoru.

99.03 Typ motoru ...
99.12 Jmenovity toivy

Konfigurace sestavy s vice motory. moment motoru
XRidici rezim \ybira, zda pouzit rezim skalarniho nebo 99.04 Rezim fizeni
vektorového Fizeni. motoru
Informace o rezimu skalarniho fizeni najdete v
&asti Skalarni fizeni motoru na strané 71917.
Informace o rezimu vektorového fizeni najdete v
Casti Vektorové fizeni motoru na strané 192.
ReZim spousténi: Nastavuje, jak méni¢ spousti motor (napfiklad 21 Rezim
pfedmagnezitovat nebo nikoliv). spousténi/zastaveni
21.02 Doba
* Rychle magnetizace

» Pfedmagnetizace v konstantnim ¢ase
Automaticka

 Start rampy (normalni)
» Letmy start (automaticky)

Poradi fazi: Pokud je smér motoru vpred Spatny, zménte toto |99.16 Poradi fazi
nastaveni k napravé sméru, namisto zmény pofadi |70ty
fazi na kabelu motoru.

Spinaci frekvence  [Nastavuje cil a nejnizsi povolené spinaci 97.01 Spinaci

frekvence. DalSi informace najdete v ¢asti Spinaci
frekvence na strané 198.

referencni frekvence
97.02 Minimalni spinaci
frekvence

U/f pomér:

Forma poméru napéti ke kmito¢tu pod bodem
zeslabeni pole. Dal$i informace najdete v ¢asti
Pomér U/F na strané 194.

97.20 Pomér U/F

IR kompenzace:

Nastavuje, do jaké miry zesilit napéti pfi nulové
rychlosti. ZvysSujte kvlli dosazeni vy$§iho momentu
preruseni. Dal$i informace najdete v €asti IR
kompenzace pro skalarni rizeni motoru na

strané 191.

97.13 IR kompenzace

Predehfivani

Nastaveni pfedehfivani motoru. Méni¢ maze
chranit pfed kondenzaci zastaveny motor
pfivodem stalého proudu (% jmenovitého proudu
motoru). Abyste zabranili kondenzaci, pouzijte ve
vlhkém nebo chladném prostfedi. Dal$i informace
najdete v ¢asti Metody startu — DC magnetizace na

strané 7196.

21.14 Vstupni zdroj
predehfivani
21.16 Proud
predehrivani
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Polozka nabidky

Popis

Odpovidajici
parametr

Tepelna ochrana
odhad

Nastaveni v této podnabidce maji chranit motor
pfed pfehfatim automatickym spusténim zavady
nebo varovanim nad urcitou teplotou.

Ve vychozim nastaveni je odhadovana tepelna
ochrana motoru zapnuta. Doporucujeme
kontrolovat hodnoty pro spravnou funkci ochrany.
Dalsi informace najdete v ¢asti Tepelna ochrana
motoru na strané 7198.

35 Tepelna ochrana
motoru

Tepelna ochrana
zméfeno

Nastaveni v této podnabidce maji chranit motor s
tepelnym méfenim pfed pfehiatim automatickym
spusténim zavady nebo varovanim nad urcitou
teplotou.

DalSi informace najdete v ¢asti Tepelna ochrana
motoru na strané 7198.

35 Tepelna ochrana
motoru

Brzdéni tokem:

Nastavuje, kolik proudu se méa pouZit k brzdéni, tj.
jak je magnetizovan motor pfed spusténim. DalSi
informace najdete v ¢asti Elektromagnetické
brzdéni na strané 195.

97.05
Elektromagnetické
brzdéni

Ochrana proti
zastaveni

Nastaveni v této podnabidce jsou uréena k
ochrané motoru pfi zablokovani. Mizete upravit
meze kontroly (proud, kmitoCet a ¢as) a zvolit, jak
bude méni¢ reagovat pfi zablokovani motoru. Dalsi
informace najdete v ¢asti Ochrana proti
zablokovani (parametry 31.24...31.28) na

strané 225.

31.24 Funkce blokovani

31.25 Limitni proud
blokovani

31.26 Limitni otacky
blokovani

31.27 Limitni frekvence

blokovani

31.28 Doba blokovani

Prvky Cerpadla

Automat.

(™ ACHBE0

0.0°C

Prvky Eerpadla

Wipotet pritku
Maplnéni mékké trublky -

Viceterpadlovi ovladac

0.00 m#how

Oiff w

Ipit

18:15

Ivolit

Pomoci podnabidky Prvky ¢erpadla mGzete upravit nastaveni souvisejici s
Cerpadlem, napfiklad funkce ochrany ¢erpadla nebo Setrné naplnéni potrubi.
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NiZze uvedena tabulka poskytuje podrobné informace o dostupnych polozkach
nastaveni v podnabidce Prvky ¢erpadla.

Polozka nabidky

Popis

Odpovidajici parametr

Ochrana suchého
Cerpadla

Konfiguruje nastaveni pro ochranu pfed béhem
nasucho. Funkce ochrany pfed béhem nasucho
zajistuje, ze vodni Cerpadlo nebé&Zi bez vody, a
chrani ¢erpadlo pfed poskozenim.

82.20 Ochrana béhu
nasucho
82.21 Zdroj béhu nasucho

Vypocet pritoku

Konfiguruje nastaveni pro funkci vypoctu
pritoku na zakladé senzoru nebo bez senzoru.
Vypocet prutoku méFi mnozstvi protékajici vody
na zakladé zpétné vazby senzoru nebo bez
senzoru podle Gdaja z kfivky ¢erpadla.

80.12 Zdroj zpétné vazby
pritoku 2

80.13 Funkce zpétné vazby
pratoku

80.14 Nasobic zpétné
vazby prutoku

80.15 Maximalni pritok
80.16 Minimalni pritok
80.17 Ochrana
maximalniho pratoku
80.18 Ochrana
minimalniho pratoku
80.19 Prodleva kontroly
pritoku

81.10 Zdroj tlaku na
privodu

81.11 Skutecny tlak na
odtoku

82.30 Ochrana
minimalniho tlaku na
odtoku

82.31 Uroveri varovani
minimalniho tlaku na
odtoku

82.35 Ochrana
maximalniho tlaku na
odtoku

82.37 Uroveri varovani
maximalniho tlaku na
odtoku

82.40 Ochrana
minimalniho tlaku na
privodu

82.41 Uroveri varovani
minimalniho tlaku na
privodu

82.45 Prodleva kontroly
tlaku

Naplnéni mékké
trubky

Konfiguruje nastaveni pro plnéni potrubi
jemnym pfistupem. To pomaha vyhnout se
nahlym tlakovym Spi¢kam a sniZuje riziko
vodniho razu, ktery mdze zpUsobit poSkozeni
vodovodniho potrubi.

40.14 Set 1 — $kalovani
nastaveného bodu

40.28 Set 1 — doba zvyseni
nastaveného bodu

40.29 Set 1 — doba snizeni
nastaveného bodu

82.25 Dohled plnéni
meékkého potrubi

Vicecerpadlovy
ovladac

Viz Cast Vicecerpadlova regulace na strané 71.
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Vypnu ™ ACHAEN

0.0 Hz

PID ovladaé
AAPID

istent

start/stop/smér od:
Jednatka:

B Pouijte PID ovladat
Aktvupre PID ovladad od: Wady akteni

Mezvoleno

°C

Ipét

Tvolit

Podnabidka PID obsahuje nastaveni a skute¢né hodnoty pro PID fadi€. PID se
pouziva pouze v dalkovém ovladaci.

Viz také Cast Procesni PID regulator na strané 165.

Nize uvedena tabulka poskytuje podrobné informace o dostupnych polozkach
nastaveni v podnabidce PID.

69

Polozka nabidky

Popis

Odpovidajici
parametr

ZPID asistent

Konfiguruje sekundarni kontrolni misto pro pouziti
ovladace PID.

Zpétna vazba: Al2. Podle potfeby upravte
Skalovani signalu Al2.

Bod nastaveni: Vyberte konstantni hodnotu,
ovladaci panel nebo Al1. Pokud jste vybrali Al2,
upravte Skalovani signalu Al1 pro bod nastaveni.

Start/stop: DI

Pouzijte PID ovladag:

Vyberte, zda se pouziva PID ovlada¢ nebo ne.

40.07 Procesni PID
provozni reZim

Aktivujte PID ovladac
od

Nastavuje, kde méni¢ dostava signal k pfepinani
mezi kontrolnimi misty (Ext1 a Ext2)

19.11 Volba Ext1/Ext2

Start/stop/smér od:

Vybira zdroj pro start, stop a smér.

20.01 Prikazy Ext1
20.02 Typ aktivatoru
spusténi Ext1

20.03 Zdroj in1 Ext1
20.04 Zdroj in2 Ext1
20.05 Zdroj in3 Ext1
20.06 Prikazy Ext2
20.07 Typ aktivatoru
spusténi Ext2

20.08 Zdroj in1 Ext2
20.09 Zdroj in2 Ext2
20.10 Zdroj in3 Ext2

Jednotka:

PID jednotka 1 (uzivatelska jednotka PID).
Nastavuje text zobrazeny jako jednotka pro bod
nastaveni, zpétnou vazbu a odchylku.

PID stav:

Zobrazte stav procesu PID.

40.06 Stavové slovo
procesu PID
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Polozka nabidky

Popis

Odpovidajici
parametr

Zpétna vazba:

Zobrazte nebo nakonfigurujte zpétnou vazbu
procesu PID, tj. namé&fenou hodnotu.

40.02 Aktualni zpétna
vazba procesu PID
40.08 Set 1 — zdroj
zpétné vazby 1

40.11 Set 1 — filtracni
doba zpétné vazby

Bod nastaveni:

Zobrazte nebo nakonfigurujte bod nastaveni
procesu PID, tj. cilovou hodnotu procesu.
Muzete také pouzit hodnotu konstantniho bodu
nastaveni (nebo jako doplnék k ni) namisto
externiho zdroje bodu nastaveni. Kdyz je
konstantni bod nastaveni aktivni, potlacuje
normalni bod nastaveni.

40.03 Aktuélni nastaveny
bod procesu PID

40.16 Set 1 — zdroj
nastaveného bodu 1
40.26 Set 1 — nastaveny
bod min

40.27 Set 1 — nastaveny
bod max

Ladéni

Podnabidka Ladéni obsahuje nastaveni pro zisk,
Gas integrace a Cas derivace.

1. Ujistéte se, Ze je bezpeéné nastartovat motor a
provést aktualni proces.

. Spustte motor v dalkovém ovladani.
. Zménte trochu bod nastaveni.

. Sledujte, jak reaguje zpétna vazba.
. Upravte zisk/integraci/derivaci.

. Opakujte kroky 3-5, az bude zpétna vazba
reagovat podle poZzadavku.

o O WN

40.04 Aktualni odchylka
procesu PID

40.32 Set 1 - zisk
40.33 Set 1 — integraéni
doba

40.34 Set 1 — derivacni
doba

40.35 Set 1 — derivacni
filtracni doba

Zvyste vystup:

\ybira, zda odchylka znamena ,zpétna vazba
minus bod nastaveni“ nebo ,bod nastaveni minus
zpétna vazba“

« Zpétna vazba < bod nastaveni: Méni¢ zvySuje
otacky motoru, kdyz je signal zpétné vazby pod
bodem nastaveni. Priklady: Pfivodni ventilator
nebo Cerpadlo.

« Zpétna vazba > bod nastaveni: Méni¢ zvySuje
ota¢ky motoru, kdyZ je signal zpétné vazby
vétsi nez bod nastaveni. Pfiklad: Chladici véz.

40.31 Set 1 —inverze
odchylky

Vystup

Zobrazte vystup PID procesu nebo nastavte jeho
rozsah.

40.01 Aktualni vystup
procesu PID

40.36 Set 1 — vystup min
40.37 Set 1 — vystup max

Funkce spanku

Funkci spanku Ize pouzit k Uspofe energie
zastavenim motoru b&hem nizkého odbéru. Ve
vychozim nastaveni je funkce spanku
deaktivovana. Po zapnuti se motor automaticky
zastavi, kdyz je pozadavek maly, a spusti se
znovu, kdyz odchylka pfili§ vzroste. Tim se Setfi
energie, kdyz by ota€eni motoru pfi nizkych
rychlostech bylo zbyte¢né.

Viz Cast Funkce klidového reZimu a zesileni pro
procesni PID ovladac na strané 165.

40.43 Set 1 — droven
klidového rezimu

40.44 Set 1 — prodleva
klidového rezimu

40.45 Set 1 — doba
zesileni klidového rezimu
40.46 Set 1 — krok
zesileni klidového rezimu
40.47 Set 1 — odchylka
obnoveni

40.48 Set 1 — prodleva
obnoveni
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Vicec€erpadlova regulace

Auto (™ ACH580 0.0°C

Vicecerpadlovy ovladai

A Pumping made:

Configure pump control [0 -
Configure pump control -
Configure Autochange  Mezvolenow

Ipit 17:55 Ivolit

Auromat,. ™ ACHER0 noec| |Auwomat ™ ACHSR0 0.aec
Pumping mode — Pump node number | E—
Select pumping mode to use: Set node number for this drive:

0ff Mode number:

Intelligent purnp control [IPC)

Single pump control
Soft pump control

Ipét 18:08 Dalsi Ipét 17:58 Dalsi
Autamat. ™ ACH580 0.0°C| |Automar (™ ACH580 0.0°C
121 configuration —_—— Viceferpadlowy ovladad ———
Select the intelligent purnp cantrol A% Purnping made:

COMMUNICAtoN via: Multipump comms (121] link:

EFB Sernngs for this pump >
FBA [FMEA-DT) Shared settings -
Ipit 17:59 Dalgi| |Zpét 17:54 Ivolit

Automat. (™ ACHEB0 n.0ec Automat. (™ ACHEB0 nonec
Settings for this pump —

Shared settings

i)

Cislo uzlu: 1

1

B Can be master Always run at least: 1 pumps
Prefer this pump: Medium Mewver run more than: 1 pumps
Transition smoothing -

Ipit 18:00 Upravit Z|IJ§t 18:00 Ivolit



TTSNORDIKA
Sticky Note
Accepted set by TTSNORDIKA
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Autormat. ¢ ACHSE0 00°C| [Automat ™ ACHAE0 0.0°c
Viceferpadlovy ovladaé —— | |Viceferpadlovy ovladad

A% Pumping mode: ; A% Pumping mode:

Configure pump control 140 - Configure purmp control 170 -
Configure pump control - Configure pump control -
Configure Autochange  Mezvoleno w Configure Autochange  Mezvoleno »
Ipét 18:01 Ivolit Ipét 18:01 Ivolit

Automat. ™ ACHS80 00°C| [Auamat ™ ACH580 0.0°C

Configure pump control

Configure pump control 1/0

Murnber of motars: i PC start, stop, reference

O Zahrnout motor pohonu Fonfigurujte proces PID -
Contactor delay: 050s Aux motors started at 48.00 Hz
Configure A:s - Aux motors stopped at; 25.00 Hz
Configure interlocks - Start delay: 10,00 s
Ipit 18:09 Upravit| |Zpét 18:01 Ivolit
Automat. (™ ACHEB0 IR
Konfigurovat Autozménu

Autozména spudténa od:. MNezvoleno

Autozména povolena pod: 10000 %

Ipét 18:01 Upravit

Vicecerpadlové systémy (IPC, inteligentni fizeni ¢erpadel) umozniuji vzajemné
pfipojeni az 8 ménicu. Tato nabidka obsahuje programové asistenty pro sdileni
zatéze, vyrovnavani doby chodu mezi €erpadly a udrzovani optimalniho chodu
kazdého Cerpadla.

Pokud aktivni ¢erpadla nemohou uspokoijit pozadavek, systém automaticky ¢erpadla
po jednom spusti nebo zastavi. Pofadi ¢erpadel Ize nastavit podle tfidy ucinnosti
kazdého Cerpadla (napf. primarné se pouzivaji erpadla s vysokou ucinnosti) nebo
za Uc€elem vyrovnani doby béhu (Cerpadla, ktera bézi nejméné, zacinaji jako prvni).
To Setfi energii a prodluzuje Zivotnost Cerpadla.

Viz také ¢ast Funkce regulace Cerpadla a ventilatoru na strané 118.
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Tabulka nize poskytuje podrobné informace o dostupnych polozkach nastaveni v
podnabidce Vicecerpadlovy ovladac.

Polozka nabidky

Popis

Odpovidajici parametr

XCerpaci rezim

Vybira ¢erpaci rezim.

* Vypnuto

+ Inteligentni regulace ¢erpadla (IPC)
» Ovladac¢ jednotlivého ¢erpadla (PC)
» Ovlada¢ mékkého cerpadla (SPC)

VSimnéte si, Ze zde PC znamena PFC a SPC
znamena SPFC.

76.21 Konfigurace
multicerpadla

Pro inteligentni
regulaci ¢erpadla
(IPC):

Cislo uzlu gerpadla

Cislo uzlu:

76.22 Cislo uzlu
multi¢erpadla

Pro inteligentni
regulaci ¢erpadla
(IPC):

Odkaz na konfiguraci
121 / komunikace vice
Cerpadel (121)

Urcuje, zda se pro komunikaci pouziva EFB
nebo FMBA-01 pfes FBA.

76.24 IPC — komunikacni
port

Pro inteligentni
regulaci ¢erpadla
(IPC):

Nastaveni pro toto
Cerpadlo

Nazev ménice

Cislo uzlu

Muze byt fidici jednotka
Preferujte toto ¢erpadlo

76.22 Cislo uzlu
multi¢erpadla

76.23 Ridici jednotka
povolena

76.77 Priorita Cerpadla

Pro inteligentni
regulaci ¢erpadla
(IPC):

Sdilené nastaveni

ZNastaveni synchronizace

Celkovy pocet ¢erpadel

Efektivni rychlost

\Vzdy provozovat alesponi: 1 ¢erpadlo (pro IPC)

Nikdy neprovadét vice nez: 8 ¢erpadel (pro IPC)

76.25 Pocet motort

76.26 Min pfipustny pocet
motort

76.27 Max pripustny pocet
motort
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Polozka nabidky

Popis

Odpovidajici parametr

Pro inteligentni
regulaci ¢erpadla
(IPC):

Sdilené nastaveni

Start/stop otacky (pro IPC)
Spustit 2. ¢erpadlo v:

Spustit x. ¢erpadlo v: (napfiklad x = 4 =
celkovy pocet Eerpadel)
Zastavit x. ¢erpadlo v:

Zastavit 1. Cerpadlo v:
\Vyhlazovani pfechodu (pro IPC)

Ignorujte odbérové Spicky pod

Ignorujte odbérové propady pod
Autozména

Autozména spusténa od: Rovnomérné
opotrebeni

Max nevyrovnané opotfebeni: 10,00 h

Maximalni doba stani: 0,0 h

Autozména pouze pod: 45 Hz (pro IPC)
PID ovlada¢ (pro IPC)

Viz podnabidka PID regulatoru na strané 69.

76.30 Bod startu 1

76.36 Bod startu 7
76.41 Bod zastaveni 1

76.47 Bod zastaveni 7

76.55 Prodleva spusténi
76.56 Zastavit zpozdéni

76.70 PFC autozména
76.72 Max nevyrovnané
opotrebeni

76.76 Max stacionarni ¢as
76.73 Uroveri autozmény

Pro ovlada¢
\jednotlivého cerpadia
(PC):

Konfigurujte 1/0
ovladace Cerpadla

Pocet motora:
Zahrnout motor pohonu
Prodleva stykace
Konfigurovat RO

PC2 je Fizen od:

PC6 je Fizen od:
Konfigurovat blokovani
PC1 je blokovan od:

PC6 je blokovan od
Zkontrolovat konfiguraci I/O
Viz nabidka 1/O na strané 90.

76.25 Pocet motort
76.59 PFC prodleva
stykace

10.24 Zdroj RO1
10.27 Zdroj RO2
10.30 Zdroj RO3
15.07 Zdroj RO4
15.10 Zdroj RO5
15.13 Zdroj RO6

76.81 PFC 1 blokovani
76.82 PFC 2 blokovani
76.83 PFC 3 blokovani
76.84 PFC 4 blokovani
76.85 PFC 5 blokovani
76.86 PFC 6 blokovani

Pro ovlada¢
mékkého cerpadia
(SPC):

Konfigurujte ovladaé
Cerpadla

PC Start, stop, reference
Misto sekundarni autokontroly
Start/stop od:
Reference od:
Konfigurujte proces PID:
Viz podnabidka PID regulatoru na strané 69.
PFidavné motory spustény v:
PFfidavné motory zastaveny v:
Prodleva spusténi:

Zastavit zpozdéni:

76.55 Prodleva spusténi

76.56 Zastavit zpozdéni
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Polozka nabidky Popis Odpovidajici parametr
Pro regulaci Autozména spusténa od: 76.70 PFC autozména
jednotlivého cerpadla|pevny interval: (pro pevny interval) 76‘171 PFC interval
(PC) a pro Setrnou . . . ., |autozmény )
- Max nevyrovnané opotfebeni: (pro rovnomeérné |76.72 Max nevyrovnané
r(;%uéa'm Cerpadla opotfebeni) opotrebeni
( ,)' . Autozména povolena pod:
Konfiguruje
autozménu
Rampy

Vypnu$ (™ ACHEBO 0.0Hz
Rampy

Dioba rozhéhu:

Doba dobghu: 30000 s

Refim stop: Dohéh

Cilowy krnitoc et rampoveh.... 50.00 Hz
O PouZijte dvé sady ramp

Ipét Upravit

Pomoci podnabidky Rampy provedte nastaveni rozbéhu a dobéhu.
Viz také ¢ast Rampy na strané 161.

Poznamka: Chcete-li nastavit rampy, musite také zadat parametr 46.07 Skalovéni
otacek (v rezimu fizeni otacek) nebo 46.02 Skalovani frekvence (v rezimu fizeni
frekvence).

Nize uvedena tabulka poskytuje podrobné informace o dostupnych polozkach
nastaveni v podnabidce Rampy.

Polozka nabidky |Popis Odpovidajici
parametr
Doba rozbéhu: Toto je ¢as mezi klidovym stavem a ,Skalovaci 23.12 Doba rozbéhu 1
rychlosti“ pfi pouzivani vychozich ramp (sada 1). 28.72 Doba rozbéhu
frekvence 1
Doba dobéhu: Toto je €as mezi klidovym stavem a ,Skélovaci 23.13 Doba dobéhu 1
rychlosti“ pfi pouzivani vychozich ramp (sada 1). 28.73 Doba dobéhu
frekvence 1
Rezim zastaveni: [Nastavuje, jak méni¢ zastavi motor. 21.03 Rezim stop
Cilovy kmitocet Nastavuje maximalni kmito&et pro rozb&h = po&ateéni |46.02 Skalovani
rampového ¢asu: |[kmitoGet pro dobéh. Pro rezim skalarniho Fizeni. frekvence

Cilova rychlost Nastavuje maximalni kmitocet pro rozb&h = pocatecni |46.01 Skalovéni otacek
rampového €asu: |rychlost pro dobéh. Pro rezim vektorového Fizeni
Pouzijte dvé sady [Nastavi pouziti druhé sady

ramp zrychlovacich/zpomalovacich ramp. Po zruseni volby
se pouzije jen jedna rampova sada.

Pokud tato volba neni povolena, nize uvedené volby
nejsou k dispozici.
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automatickym pfepnutim na sadu 2 nad urcitym
kmitoctem/otaCkami.

Polozka nabidky [Popis Odpovidajici
parametr
Aktivujte sadu Sady ramp muzete pfepinat bud 23.11 Volba nastaveni
ramp 2 . “ier Lo e = X ., |rampy
p Eouzmm digitalniho vstupu (nizky = sada 1; vysoky 28.71 Volba nastaveni
= sada 2) nebo rampy frekvence

Doba rozbéhu 2

Nastavuje ¢as mezi klidovym stavem a ,Skalovaci
rychlosti* pfi pouzivani sady ramp 2.

23.14 Doba rozbéhu 2
28.74 Doba rozbéhu
frekvence 2

Doba dobéhu 2

Nastavuje ¢as mezi klidovym stavem a ,8kalovaci
rychlosti“ pfi pouzivani sady ramp 2.

23.15 Doba dobéhu 2
28.75 Doba dobehu

frekvence 2

Meze
Automat ™ ACHSR0 0.0 Hz
Meze
Minimalni fre 0.00 Hz
Mawimalni frekvence: 50.00 Hz
Mazimalni proud: 3068 A
Ipét Upravit

V podnabidce Meze nastavte pfipustny provozni rozsah. Tato funkce je uréena k
ochrané motoru, pfipojeného hardwaru a mechaniky. Méni¢ zustava v téchto mezich
bez ohledu na to, jakou referenéni hodnotu ziska. Viz ¢ast Komunikace na strané 77.

Viz také ¢ast Meze

na strané 168.

Poznamka: Tyto mezni parametry nemaji zadny vliv na rampy.

Tabulka nize poskytuje podrobné informace o dostupnych polozkach nastaveni v

podnabidce Limity.

Polozka nabidky Popis Odpovidajici
parametr
Minimalni frekvence: |Nastavuje minimalni provozni frekvenci. Ovliviiuje |30.13 Minimalni
pouze skalarni fizeni. frekvence
Maximalni frekvence:|Nastavuje maximalni provozni frekvenci. Ovliviiuje f30.k 14 Maximaini
rexvence

pouze skalarni fizeni.

Minimalni otacky:

Nastavuje minimalni provozni otacky. Ovliviuje
pouze vektorové fizeni.

30.11 Minimalni otacky

Maximalni otacky:

Nastavuje maximalni provozni otacky. Ovliviiuje
pouze vektoroveé fizeni.

30.12 Maximalni otacky

Minimaini toCivy
moment:

Nastavuje minimalni provozni toivy moment.
Ovliviiuje pouze vektorové fizeni.

30.19 Maximaini tocivy
moment 1

Maximalni tocivy
moment:

Nastavuje maximalni provozni to¢ivy moment.
Ovliviiuje pouze vektorové fizeni.

30.20 Minimalini tocivy
moment 1

Maximaini proud:

Nastavuje maximalni vystupni proud.

30.17 Maximalni proud
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Komunikace
Wypnudr (™ ACHES0 50 Hz
Komunikace
vand shé Wypnuto »
Adaptér sharnice MepouZivant »
Ipét Ivolit

Nabidku Komunikace pouzijte pro nastaveni a prohlizeni komunikace
prostfednictvim integrované sbérnice nebo adaptéru sbérnice.
Integrovana sbérnice

Yypnu (™ ACHAS0 AOHz| [Yypnud> ™ ACHAED 5.0 Hz

Integrované sbérnice —— | |MNastaveni komunikace

Mastaveni komunikace Yalba EFE:

Ipét Ivolit| |Zpét Upravit

Yyprud (™ ACH5ED h.0 Hz

¥Yolba EFB:

Mezvoleno

BACner M5/ TP

Modbus RTU

Irusit UloZit

Pouzijte nastaveni v podnabidce Integrovana sbérnice pro pouziti ménice s
protokoly Modbus RTU a BACnet MS/TP.

Pomoci parametr(i (skupina parametr( 58 Integrovana sbérnice) mlzete také
nakonfigurovat vSechna souvisejici nastaveni vlozené sbérnice, ale u€elem
podnabidky Integrovana sbérnice je usnadnit konfiguraci protokold.

U protokolu N2 musite provést konfiguraci pomoci parametr( (skupina parametri 58
Integrovana sbérnice).
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Viz také kapitoly

+ Rizeni shérnice prostfednictvim adaptéru sbérnice na strané 273

» Ovladani BACnet MS/TP prostifednictvim rozhrani integrované sbérnice (EFB) na

strané 303

» Ovladani N2 prostfednictvim rozhrani integrované sbérnice (EFB) na strané 335.

Nize uvedena tabulka poskytuje podrobné informace o dostupnych polozkach
nastaveni v podnabidce Integrovana sbérnice. Méjte na paméti, ze nékteré z
polozek se stanou aktivnimi pouze po povoleni integrované sbérnice.

Polozka nabidky

Popis

Odpovidajici
parametr

Volba EFB

Vyberte protokol, ktery chcete pouzit.

58.01 Protokol povolen

Nastaveni
komunikace

Pro zfizeni komunikace mezi méni¢em a fidici
jednotkou sbérnice definujte tato nastaveni a
potom zvolte Aplikovat nastaveni na modul
integrované sbérnice.

58 Integrovana sbérnice
58.03 Adresa uzlu 1D
stanice

58.04 Prenosova
rychlost

Modbus RTU: 58.05
Parita

Modbus RTU: 58.25
Profil ovliadani

58.40 Objektové ID
zarizeni

58.41 Max ridici
ljednotka

58.42 Max info ramce
58.43 Max APDU
opakované pokusy
58.14 Cinnost pii ztrété
komunikace

58.15 Rezim ztraty
komunikace

58.16 Doba ztraty
komunikace

58.06 Ovladani
komunikace

Diagnostika

Provedte diagn6zu komunikace integrované
sbérnice, jako je stav, zatéz komunikace a Citace
zprav.
+ Aktualni stav:
* Hodnota stavu:
» EFB data od klienta
Zobrazit, co méni¢ EFB pfijima od Fidici jednotky
sbérnice (BACnet klient, napf. BMS).
» EFB data ke klientu

Zobrazit, co méni¢ EFB odesila do fidici
jednotky sbérnice (BACnet klient, napf. BMS).

58.07 Diagnostika
komunikace

58.08 Prijaté pakety
58.11 Chyby UART
58.12 Chyby CRC
58.13 Pocitadlo tokent
58.18 EFB ridici slovo
03.09 EFB — reference 1

58.09 Odeslané pakety
58.19 EFB stavové
slovo
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Adaptér sbérnice

Wypnud (™ ACHES0 50 Hz
Adaptér shérnice ———
™ FBA - zapnut

Mastaveni komunikace -
Ipét Zruit volbu

Pouzijte nastaveni v podnabidce Adaptér sbérnice k pouziti ménice s nasledujicimi
protokoly sbérnice, které jsou zobrazeny s pozadovanym volitelnym modulem
adaptéru sbérnice:

* BACnet/IP: Adaptér FBIP-21

+ CANopen: Adaptér FCAN-01

» ControlNet: Adaptér FCNA-01

» DeviceNet: Adaptér FDNA-01

» EtherCAT: Adaptér FECA-01

» Ethernet/IP: Adaptér FEIP-21, adaptér FENA-21

» ETH Pwrlink (Ethernet Powerlink): Adaptér FEPL-02
* ModbusTCP: Adaptér FMBT-21, adaptér FENA-21

+ PROFIBUS-DB: Adaptér FBPA-01

* PROFINET IO: Adaptér FPNO-21, adaptér FENA-21
« Ethernet/IP: Adaptér FENA-21

Zkontrolujte podporované moduly sbérnice u svého zastupce ABB.

Prostfednictvim parametr(i (skupin parametr(i 50 Adaptér sbérnice (FBA), 51 FBA A
— nastaveni, 52 FBA52 A — datovy vstup, 563 FBA A — datovy vystup, 58 Integrovana
sbérnice) muzete také nakonfigurovat vSechna souvisejici nastaveni sbérnice, ale
ucelem podnabidky Adaptér sbérnice je usnadnit konfiguraci protokolU.

Viz také kapitola Rizeni sbérnice prostfednictvim adaptéru sbérnice na strané 349.

Nize uvedena tabulka poskytuje podrobné informace o dostupnych polozkach
nastaveni v podnabidce Adaptér sbérnice. Mé&jte na paméti, ze nékteré z polozek se
staly aktivnimi pouze po povoleni sbérnice.

Polozka nabidky Popis Odpovidajici
parametr
Adaptér sbérnice FBA aktivovano: Tuto moznost vyberte, pokud 50.01 FBA A zapnut
chcete ménic pouzivat s adaptérem sbérnice.
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Polozka nabidky

Popis

Odpovidajici
parametr

Nastaveni
komunikace

Zvolte modul (protokol).

Pro zfizeni komunikace mezi méni¢em a fidici
jednotkou sbérnice definujte tato nastaveni a
potom zvolte Aplikovat nastaveni na modul
sbérnice.

51.01 FBAA - typ
58.01 Protokol povolen
51 FBA A — nastaveni
51.01 FBAA—typ
51.02 FBA A - Par2
51.27 FBAA -
aktualizace par

51.31 D2FBA A — stav
kom

50.13 FBA A — ridici
slovo

50.16 FBA A — stavové
slovo

51.27 FBAA -
aktualizace par

Diagnostika

Provedte diagn6zu komunikace sbérnice, jako je
stav, zatéz komunikace a CitaCe zprav.
Informace o datech FBA A od fidici jednotky a do
fidici jednotky.

Nastaveni ovladace
ménice

Nastavuje, jak mudze Fidici jednotka sbérnice fidit
tento méni¢, a jak ménic reaguje, jestlize
komunikace sbérnice selze.

Definujte tato nastaveni a poté zvolte Aplikovat
nastaveni na modul sbérnice.

20.01 Prikazy Ext1
19.11 Volba Ext1/Ext2
22.11 Ext1 rychlost ref1
28.11 Ext1 frekvence
ref1

22.41 Bezpecna ref
otacek

28.41 Bezpecéna
referencni frekvence
50.03 FBA A — ¢as lim
ztraty kom

46.01 Skélovéani otacek
46.02 Skélovani
frekvence

23.12 Doba rozbehu 1
23.13 Doba dobéhu 1
28.72 Doba rozbéhu
frekvence 1

28.73 Doba dobéhu
frekvence 1

51.27 FBAA -
aktualizace par
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Pfechod fizeni

POTLACIT ACHSB0 0.0 ot/min

POTLAEIT ACHSB0 0.0 ot/min

Potlaéit

MNormalni

Reference od:

tantni rychlost

stného startu

O F‘Duzute bloknvanl startu 1
O Pougifte blokovani staru 2

Aktivovat potlateni od: DIB nizky (@ Al primo

Reference od: Rychlost potladent A2 piimo

Rychlost potlaceni: 0.0 ot/ min Rychlost potlaceni

1u"nlba sméru; Wpred Plovouci bad

Zpet Upra\rlt Trudit {aia
POTLACIT ¢ ACHE80 0.0 at/min POTLACIT ¢ ACH580 0.0 ot/min
Potlageni bezpecnnstnlch prvkid — & 9 aktivni varovani

Potlaceni je aktivni
Warovani AFFE  Kad AL 0000 0000
Meanié je v redimu potladeni

O Pougijte blokovani startu 3
O Poudijte blokovéni staru 4

Ipét

Fvalig Skryt

Jak opravit

Podnabidka Pfechod fizeni obsahuje nastaveni pro funkci Pfechod Fizeni.

Viz také ¢ast Prechod fizeni na strané 169.

Aktivovat potlaceni od:

Reference od:

Kmitocet pfechodu Fizeni:

Volba sméru:

Prechod fizeni bezpe¢nostnich prvku:

Polozka nabidky Popis Odpovidajici
parametr
RezZim pfechodu Fizeni 70.02 Piechod fizeni
zapnuto

70.02 Zdroj aktivace
prechodu fizeni

70.04 Referencni zdroj
prechodu fizeni

70.06 Kmitocet
prechodu fizeni

70.05 Smér prechodu
fizeni

70.10 Prechod fizeni
zapina volbu

Pouzijte autoreset pro kritické poruchy
Cekat mezi pokusy o reset:
Max pokusy:

70.20 Re$eni poruchy
prechodu fizeni

70.22 Cas auto resetu
prechodu fizeni

70.21 ZkouS$ky auto
resetu potlaceni
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Poruchové funkce

Auramat.

¢ ACH5E0

0.0 Hz

Poruchové funkce

™

I
Resetovat z klavesnice a
O Zapnout A2 nizka detekce

oL

Ldwady resetowat automaticky Zap..w

D13 @

ey

Ipét

Zrugit volbu

Podnabidka Poruchové funkce obsahuje nastaveni pro automatické nebo ruéni

resetovani poruch.

Polozka nabidky  |Popis Odpovidajici
parametr

Resetovat poruchy |Resetujte poruchy automaticky. DalSi informace  (37.72 Volba

automaticky najdete v &asti Funkce klidového rezimu a zesileni f:;:gigﬁ’;eho

pro procesni PID ovladac¢ na strané 165.

31.14 Pocet pokusu
31.15 Celkova doba
pokust

31.16 Doba prodlevy

Dodateény reset
poruchy

Aktivni poruchu mazete resetovat pomoci I/O:
vzestupny impuls na vybraném vstupu znamena
reset.

Poruchu Ize resetovat ze sbérnice, i kdyz neni
zvolena moznost Resetovat poruchy manualné.

31.11 Volba resetovani
poruchy

Resetovat z
klavesnice a ...

Definujte, odkud chcete ruéné resetovat poruchy.
Pamatujte, ze tato podnabidka je aktivni, pouze
pokud jste vybrali ru€ni resetovani poruch.

31.11 Volba resetovani
poruchy

Zapnout Al2 nizka
detekce

Zapnout Al2 minimalni meze dohledu Al2 < MIN.

12.04 Al vybér dohledu,
bit 2

Jestlize je zjiSténa
porucha kabelu

Definujte ¢innost, ktera ma byt provedena, kdyz je
zapnuta nizka detekce Al2 a Al2 je menSi nez
minimalni meze (Al2 < MIN).

12.03 Al funkce dohledu

Jestlize komunikace

Definujte akci, ktera se ma provést, jestlize selze

58.14 Cinnost pfi ztrété

EFB selze: komunikace EFB. komunikace
Jestlize je Definujte, které typy zprav resetuji Citac Casového |58.15 Rezim ztraty
komunikace EFB komunikace

monitorovana:

limitu pro zjisténi ztraty komunikace EFB.

Ignorovat poruchy
EFB krat$i nez:

Definujte ¢asovy limit pro komunikaci EFB. Pokud
prerudeni komunikace trva déle nez ¢asovy limit, je
spusténa akce zadana v Jestlize komunikace EFB
selze:.

58.16 Doba ztraty
komunikace
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Bezpecnost

Yypnu > (™ ACHERO 0.0 Hz
ﬂ Bezpeénost

Bezpetnostni nabidka vam
umoéiuje ochranit se pred
nepovolenou manipulaci s
konfiguraci pohanu. UPOZORMENI]
JestliZe zvolite "Deaktivovat
stahovani soubord"” a zapomenete

Ipét Dalsi

Podnabidka Bezpeé€nost je chranéna nabidka, kterou mizete otevfit pomoci
uzivatelského hesla. Nabidka umoznuje zabranit ¢innostem a funkcim pomoci
uzivatelského zamku. Mizete také zménit heslo uzivatelského zamku.

Viz také Cast UzZivatelsky zamek na strané 230.

Polozka nabidky Popis Odpovidajici
parametr

Odemknout tuto Chcete-li nabidku odemknout, musite zadat 96.02 Heslo

nabidku / Uzamknout |uZivatelské heslo. Vychozi heslo je ,10000000“.

tuto nabidku Dokud mate otevieny uzivatelsky zamek, varovani

A6BO0 UzZivatelsky zamek je otevren je aktivni.

Po provedeni zmén v nabidce vyberte fadek
Uzamknout tuto nabidku a stisknéte Zvolit.

Uzamknout vSechny 96.102 Funkce
parametry uzivatelského zamku

Deaktivovat zalohu a
obnoveni
Deaktivovat
pfistupovou uroven
OEM

Deaktivovat
pfistupovou Uroven
ABB

Vypnout stahovani
souboru

AZmérte Poznamka: K zachovani vysoké urovné 96.02 Heslo
bezpecnostni heslo  |kybernetické bezpeénosti musite zménit vychozi |96.700 Zménit
heslo uzivatele. Ulozte kéd na bezpeéné misto —  |UZvatelsky prist. kod
ABB NEMUZE ODEMKNOUT MENIC, JAKMILE 96.101 Povrdt

— uZivatelsky pristupovy
ZMENITE HESLO. k6d
Nejprve zadejte nové heslo a poté nové heslo
potvrdte jeho opétovnym zadanim.
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Pokrocilé funkce

Vyprudr ™ ACHSED

5.0 Hz

Pokrogilé funkce

ni udalosu

Kantrala
Casované funkce

Detekce nedostated zatZeni -

Wiposet pritoku

-
Mepovoleno »

0.00 m*/hw

Ipét

Ivolit

Podnabidka Pokro¢ilé funkce obsahuje nastaveni pokrocilych funkci, jako je
spousténi nebo resetovani uzivatelskych poruch pomoci I/O, kontrola signalu,
pouzivani ménice s ¢asovanymi funkcemi nebo prepinani mezi nékolika celymi
sadami nastaveni. Z této podnabidky mGzZete navic spustit asistenta prvniho startu.

Nize uvedena tabulka poskytuje podrobné informace o dostupnych polozkach
nastaveni v podnabidce Pokrogilé funkce.

Polozka nabidky Popis Odpovidajici
parametr
Externi udalosti Umozniuje definovat uzivatelské poruchy nebo 31.01 Zdroj externi
varovani, ktera miizete aktivovat pomoci udélosti 1 )
digitalniho vstupu. Texty téchto zprav je mozné 3;;355?”1’ externi
upravit podie potfeby. 31.03 Zdroj externi
DalSi informace najdete v ¢asti Externi udalosti na |udalosti 2
strané 158. 31.04 Typ externi
udalosti 2
31.05 Zdroj externi
udalosti 3
31.06 Typ externi
udalosti 3

Kontrola

Muzete vybrat tfi signaly, které maiji byt
kontrolovany. Pokud je signal mimo
preddefinované meze, generuje se porucha nebo
varovani. Kompletni nastaveni najdete ve skupiné
32 Kontrola na strané 529.

Dal$i informace najdete v ¢asti Kontrola signalu na
strané 218.

32.01 Stav kontroly
32.05 Funkce kontroly 1
32.06 Cinnost kontroly 1
32.07 Signal kontroly 1
32.09 Kontrola 1 nizka
32.10 Kontrola 1 vysoka
32.11 Hystereze
Dohledu 1...

32.25 Funkce kontroly 3
32.26 Cinnost kontroly 3
32.27 Signal kontroly 3
32.29 Kontrola 3 nizka
32.30 Kontrola 3 vysoka
32.31 Hystereze
Dohledu 3
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Polozka nabidky

Popis

Odpovidajici
parametr

Casované funkce

Umoziiuje pouziti ménice s ¢asovanymi funkcemi.
Kompletni nastaveni najdete ve skupiné 34
Casované funkce na strané 539.

Dal$i informace najdete v 8asti Casované funkce
na strané 760.

34.100 Casované
funkce 1

34.101 Casované
funkce 2

34.102 Casované
funkce 3

34.111 Zdroj aktivace
Gasu zesileni
34.112 Doba trvani
zesileni

34.11 Zapnuti
¢asovacich funkci
34.11 Konfigurace
Casovaé 1

34.12 Cas startu
Casovaé 1

34.13 Doba trvani
Casovaé 1 ...
34.44 Konfigurace
Casovac 12
34.45 Cas startu
Casovac 12
34.46 Doba trvani
Casovac 12

Uzivatelské sady

Tato podnabidka umoziuje ulozit Etyfi sady
nastaveni pro snadné pfepinani.

Dalsi informace o sadach uzivateld najdete v ¢asti
Parametry ulozi$té dat na strané 229.

96.11 Uziv nastaveni —
uloZeni/nahrani

96.10 Uziv nastaveni —
stav

96.12 Uziv nastaveni —
/O rezim vstup1

96.13 Uziv nastaveni —
1/O reZim vstup2

Potvrzeni pro
RUCNE/VYP

Urcuje, zda chcete pfidat potvrzeni pro tlacitka
Ruéné a Vypnuto, aby bylo nutné je pro jejich
aktivaci béhem péti sekund dvakrat stisknout. Na
ovladacim panelu se po prvnim stisknuti zobrazi
zprava o dvojitém stisknuti.

Touto volbou Ize zabranit nechténému stisknuti
tlacitka Ru¢né a Vypnuto.

Pokud jsou tla¢itka Ruéné a/nebo Vypnuto
deaktivovana parametry 719.18 Zdroj vypnuti
RUCNE/VYP a 19.19 Cinnost vypnuti
RUCNE/VYP, toto nastaveni nema Zadny Gginek.

Optimalizator
energie:

Aktivuje/deaktivuje funkci optimalizace energie.

45.11 Optimalizator
energie
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Hodiny, region, displej

Vypnu. ¢ ™ ACHSRD 5.0 Hz

Hodiny, region, displej

Zyvolit po hon
Jazyk

Datum a Eas
Jednotky
Mazew pohonu

[
[ 3
[
[

ACHEB0

Ipét

Ivolit

Podnabidka Hodiny, region, displej obsahuje nastaveni jazyka, data a ¢asu,
displeje (napfiklad jasu) a nastaveni pro zménu zpusobu zobrazeni informaci na

obrazovce.

Nize uvedena tabulka poskytuje podrobné informace o dostupnych polozkach
nastaveni v podnabidce Hodiny, region, displej.

Polozka nabidky

Popis

Odpovidajici
parametr

Zvolte ménic

Pokud je k tomuto ovladacimu panelu pfipojen vice
neZ jeden ménic, vyberte zde ménic, ktery ma byt
ovladan.

Pro zobrazeni dalSich ménic¢a nastavte
Propojovaci sit panelu na Zapnuto a umoznéte
spojeni parametrt vSech ménica.

Jazyk

Zmérnite jazyk, ktery bude pouzit na obrazovce
ovladaciho panelu. Méjte na paméti, ze jazyk je
nacitan z ménice, takze proces néjakou dobu trva.
Dostupné jazyky se liSi v zavislosti na
nainstalovaném jazykovém bali¢ku firmwaru
ménice: Standardni jazykovy bali¢ek, evropsky
jazykovy bali¢ek nebo asijsky jazykovy balicek.
Parametr 07.10 Sada jazykovych soubort ukazuje
pouZzivany jazykovy bali¢ek.

96.01 Jazyk

Datum a Cas

Nastavte ¢as a datum a jejich formaty.

Jednotky

Vyberte jednotky pouzivané pro vykon, teplotu,
to€ivy moment a ménu.

96.16 Vybeér pristroje

Nazev ménice

Nazev ménice definovany v tomto nastaveni se
béhem pouzivani ménice zobrazuje v PC nastroji a
na stavovém fadku v horni ¢asti obrazovky
ovladaciho panelu. Je-li k ovladacim panelu
pfipojeno vice ménica, jejich nazvy usnadriuji jejich
individualni identifikaci. Rovnéz identifikuje
vSechny zalohy, které pro tento ménic vytvofite.
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Polozka nabidky

Popis

Odpovidajici
parametr

Kontaktni info v
nahledu poruch

Definujte text, ktery se zobrazi pfi jakékoliv poruse
(instrukce, koho kontaktovat v pfipadé poruchy).
Dojde-li k poruse, tyto informace se objevi na
obrazovce panelu (spolu se specifickymi
informacemi o poruse).

Uprava textt

Nastavte nazev meénice, upravte ménovou
jednotku a PID jednotku a upravte Blokovani startu
1...4, Povoleni béhu, Kontrolu signalu 1...3,
Externi udalosti 1...3, Kontaktni informace.

Nastaveni displeje

Upravte jas, kontrast a prodlevu usporného rezimu
displeje obrazovky ovladaciho panelu nebo
pouzijte pro inverzi bilé a ¢erné.

Ukazat v seznamech

Zobrazeni/skryti ¢iselného identifikatoru:

» parametr a skupin

* poloZzek seznamu moznosti

* bitd

+ zafizeni v ¢asti Moznosti > Zvolit ménic

Upravit vychozi
zobrazeni

Vyberte parametry zobrazené ve vychozim
zobrazeni stylem zobrazeni, desetinnymi misty,
nazvem, méni¢em, minimem a maximem.

Zobrazit automatické
okno potlaceni

Povoluje nebo zakazuje automaticka okna
nabizejici informace o potlaceni, napf. kdyz se

pokousite spustit ménic, je tomu vSak branéno.

Resetovat na vychozi

Wypnudr (™ ACHSED]

0.0 Hz

Resetovat na vjchozi

at poruchu

WAReset rozvréeni vichoz. zobr
WA fesetovat ne-HW parametry
WaBesetovat vedkerd nastaveni shér..
WAResetovat data motoru a visledky..

a zAznamy o u...

Zpé;

Ivolit

Podnabidka Resetovat na vychozi umoziuje resetovat parametry a dalSi nastaveni.

Polozka nabidky

Popis

Odpovidajici
parametr

Resetovat poruchu a
zdznamy o
udalostech

Vynuluje vSechny udalosti ze zaznamu poruch a
udalosti ménice.

96.51 Zaznamnik
vynulovanych chyb a
udalosti

Resetovat rozvrzeni
vychoz. zobr.

Obnovuje rozlozeni vychoziho pohledu zpét na
zobrazeni hodnot vychozich parametr
definovanych zvolenym kontrolnim makrem.

96.06 Obnoveni
parametru, volba
Resetovat vychozi
zobrazeni
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Polozka nabidky

Popis

Odpovidajici
parametr

Resetovat ne-HW
parametry

Obnovi v§echny upravitelné hodnoty parametru na
vychozi hodnoty, kromé

+ data motoru a vysledky ID chodu

» Nastaveni rozsifujiciho modulu 1/0

+ texth koncovych uzivatell, napfiklad
pfizpusobena varovani a poruchy a nazev
ménice

+ nastaveni komunikace na ovladacim panelu/PC

» nastaveni adaptéru sbérnice

« parametru 95.01 Napajeci napéti

* parametru 95.20 HW moznosti slovo 1 a 95.21
HW moZznosti slovo 2

+ konfigurac¢nich parametrd zamku uzivatele
96.100...96.102.

96.06 Obnoveni
parametru, volba
Obnovit tovarni hodnoty

Resetovat veSkera
nastaveni sbérnice

Obnovi vSechna nastaveni se vztahem ke sbérnici
a komunikaci na vychozi hodnoty.

Poznamka: Komunikace sbérnice, ovladaciho
panelu a PC nastroje je béhem obnovy pferusena.

96.06 Obnoveni
parametru, volba
Resetovat veSkera
nastaveni sbérnice

Resetovat data
motoru a vysledky ID
béhu

Obnovi vS§echny jmenovité hodnoty motoru a
vysledky ID béhu motoru na vychozi hodnoty.

96.06 Obnoveni
parametru, volba
Resetovat data motoru

Resetovat vSechny
parametry

Obnovi vSechny upravitelné hodnoty parametru na
vychozi hodnoty, kromé

* textt koncovych uzivatell, napfiklad
pfizpusobena varovani a poruchy a nazev
ménice

* nastaveni komunikace na ovladacim panelu / PC

« parametru 95.01 Napéajeci napéti

+ rozliSovanych vychozich hodnot
implementovanych parametrem 95.20 HW
moznosti slovo 1 a 95.21 HW moznosti slovo 2 a
rozliSovanych vychozich hodnot, které jsou jimi
implementovany

+ konfigurac¢nich parametri zadmku uzivatele
96.100...96.102

» skupiny parametrd 49 Komunikace port( panelu.

96.06 Obnoveni
parametru, volba
Vymazat vse

Resetovat texty
koncového uzivatele

Obnovi vSechny texty koncového uzivatele na
vychozi hodnoty v€éetné nazvu ménice, kontaktnich
informaci, pfizplsobenych textd poruch a varovani,
PID jednotky a ménové jednotky.

Poznamka: Jednotka PID se resetuje pouze v
pfipadég, Ze se jedna o text upravitelny uzivatelem,
tj. parametr 40.79 Jednotky Sady 1 je nastaven na
UzZivatelsky text.

96.06 Obnoveni
parametru, volba
Resetovat texty
koncového uZivatele
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Polozka nabidky Popis Odpovidajici
parametr

Resetovat prvniho  |Resetuje prvniho asistenta startu tak, aby byl
asistenta startu ménic pristé zapnut, jakmile bude prvni asistent
startu zobrazen.

Resetovat vSe na Obnovi vSechny parametry a nastaveni ménice 96.06 Obnoveni
vychozi Gidaje zpét na podateéni tovarni hodnoty, kromé e%fgz"}tﬁgs"tg?:nyse na
vyrobce « parametrti 95.20 HW moznosti slovo 1 a 95.21 |vyrobce

HW moznosti slovo 2 a rozliSovanych vychozich
hodnoty, které jsou jimi implementovany.
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Nabidka I/O

Autornat. (™ ACHEE0 0.0 Hz
1/0
Di2:o MNepoufiva se »
D13: 0 Poufito na nékolika mistech »
D40 Mepoudivd se
050 MNepoufivg se w
Zpét Ivolit

Chcete-li pfejit do nabidky 1/0 z vychoziho zobrazeni, zvolte Nabidka > 1/0.
Pomoci nabidky I/O se ujistéte, Ze skutecné zapojeni I/0O odpovida pouZiti I/0 v
fidicim programu. Odpovida na otazky:

» Pro co jsou pouzity jednotlivé vstupy?

» Jaky je vyznam jednotlivych vystup(i?

Muzete konfigurovat, pfidavat a odebirat pouziti vstupl a vystupu.

V nabidce I/0 poskytuje kazdy fadek nasledujici informace:

» Nazev a Cislo svorky

» Elektricky stav

* Logicky vyznam ménice

Kazdy radek také poskytuje podnabidku, ktera podava dalSi informace o polozce
nabidky a umozriuje provadét zmény I/O pfipojeni.

Tabulka nize poskytuje podrobné informace o obsahu rliznych podnabidek
dostupnych v nabidce /0.

Polozka nabidky Popis

DI1 Tato podnabidka uvadi funkce, které pouzivaji DI1 jako vstup.

DI2 Tato podnabidka uvadi funkce, které pouzivaji DI2 jako vstup.

DI3 Tato podnabidka uvadi funkce, které pouzivaji DI3 jako vstup.

Di4 Tato podnabidka uvadi funkce, které pouzivaji DI4 jako vstup.

DI5 Tato podnabidka uvadi funkce, které pouzivaji DI5 jako vstup.

DI6 Tato podnabidka uvadi funkce, které pouzivaji DI6 nebo FI jako vstup.
Konektor se muze pouzit bud jako digitalni vstup nebo kmitoctovy vstup.

Al1 Tato podnabidka uvadi funkce, které pouzivaji Al1 jako vstup.

Al2 Tato podnabidka uvadi funkce, které pouzivaji Al2 jako vstup.

RO1 Tato podnabidka uvadi, jaké informace jdou do reléového vystupu 1.

RO2 Tato podnabidka uvadi, jaké informace jdou do reléového vystupu 2.

RO3 Tato podnabidka uvadi, jaké informace jdou do reléového vystupu 3.

AO1 Tato podnabidka uvadi, jaké informace jdou do AO1.

AO2 Tato podnabidka uvadi, jaké informace jdou do AO2.

1/0 rozsireni Tato podnabidka ma nasledujici podnabidky:

RO4 Tato podnabidka uvadi, jaké informace jdou do reléového vystupu 4.
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Polozka nabidky

Popis

RO5

Tato podnabidka uvadi, jaké informace jdou do reléového vystupu 5.

RO6 Tato podnabidka uvadi, jaké informace jdou do reléového vystupu 6.
RO7 Tato podnabidka uvadi, jaké informace jdou do reléového vystupu 7.
DO1 Tato podnabidka uvadi, jaké informace jdou na digitalni vystup 1.
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Nabidka diagnostiky

Autorat. ™ ACHS30 0.0 Hz
Diagnostika

y ménite

Bl

Zaznam poruch a udalost -

Ipét Ivolit

Chcete-li pfejit do nabidky Diagnostika z vychoziho zobrazeni, zvolte Nabidka >
Diagnostika.

Nabidka Diagnostika poskytuje diagnostické informace, jako jsou poruchy a
varovani, a pomaha vam fesit potencialni problémy. Pomoci této nabidky se ujistéte,
Ze nastaveni ménice funguje spravné.

Chcete-li vymazat zaznamnik poruch a udalosti, zvolte Nabidka > Primarni
nastaveni > Resetovat na vychozi > Resetovat poruchu a zaznamy o udalostech
nebo nastavte parametr 96.51 Zaznamnik vynulovanych chyb a udalosti na hodnotu
Reset.

Tabulka nize poskytuje podrobné informace o obsahu riznych zobrazeni dostupnych
v nabidce Diagnostika.

Polozka nabidky Popis

Skute¢né hodnoty  [Zobrazi skute€né hodnoty: 01.01 Pouzité otacky motoru, 01.06 Vystupni
ménice frekvence, 01.07 Proud motoru, 01.10 Toéivy moment motoru, 01.11 Stejnosmérné
napéti, 01.13 Vystupni napéti:, 01.14 Vystupni vykon, 06.01 Hlavni fidici slovo,
06.11 Hlavni stavové slovo, 19.01 Aktualni provozni rezim, 05.01 Cita¢ doby
provozu, 05.02 Citaé doby chodu, 05.04 Cita¢ doby provozu ventilatoru, 05.10
Teplota ridici desky, 05.11 Teplota ménice, 35.01 Odhadovana teplota motoru,
35.02 Nameérena teplota 1, 35.03 Namérena teplota 2, 40.01 Aktualni vystup
procesu PID, 40.02 Aktualni zpétna vazba procesu PID, 40.03 Aktualni nastaveny
bod procesu PID, 40.04 Aktuéalni odchylka procesu PID, 40.07 Procesni PID
provozni rezim.

Aktivni poruchy Toto zobrazeni ukazuje aktualné aktivni poruchy a poskytuje instrukce,
jak je opravit a resetovat.

Aktivni varovani Toto zobrazeni ukazuje aktualné aktivni varovani a poskytuje instrukce,
jak je opravit.

Aktivni blokovace Toto zobrazeni ukazuje az pét soucasné aktivnich blokovacl startu a
zpUsob jejich opravy.

Zaznam poruch a Toto zobrazeni uvadi poruchy, varovani a ostatni udalosti, které se
udalosti objevily v ménici.

Stisknutim tlacitka Podrobnosti zobrazite pro kazdou ulozenou poruchu
chybovy kdd, éas a hodnoty deviti parametr(i (aktualni signaly a stavova
slova) ulozené v dobé poruchy. Hodnoty parametr( pro posledni poruchu
jsou v parametrech 05.80...05.89.
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Polozka nabidky

Popis

Souhrn

Toto zobrazeni ukazuje, kde méni¢ aktualné pfijima pfikazy ke spusténi a

start/stop/reference |zastaveni a reference. Zobrazeni se aktualizuje v redlném Case.
Pokud se méni¢ nespousti nebo nezastavuje podle o¢ekavani, nebo bézi
nezadouci rychlosti, pouzijte toto zobrazeni a zjistéte, odkud ovladaci
prvek pochazi.

Stav limitu Toto zobrazeni popisuje veSkera omezeni aktualné ovliviujici provoz.

Pokud méni¢ béZi nezadouci rychlosti, pouZijte toto zobrazeni ke zjisténi,
zda jsou aktivni néjaka omezeni.

Zatézovy profil

Toto zobrazeni ukazuje vysledky analyzatoru zatizeni. Zaznamniky
amplitud zobrazuji schémata rozloZeni zatézZe: kolik Casu chodu ménice
bylo vynaloZzeno na kazdé urovni zatéze. Zaznamnik Spickovych hodnot
uvadi momentalni maximalni urovné zatéze.

Stav komunikace

Toto zobrazeni poskytuje stavové informace a odeslana a pfijata data ze
sbérnice pro odhalovani problému.

Souhrn motoru

Toto zobrazeni poskytuje informace o motoru: jmenovité hodnoty, rezim

fizeni a zda byl ID chod dokoncen.
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Nabidka systémovych informaci

Yypnud ™ ACHERN 0.0 Hz

Cwvladaci panal
QR code

Systémové informace

-
»

Ipét

Ivolit

Chcete-li pfejit do nabidky Systémové informace z vychoziho zobrazeni, zvolte
Nabidka > Systémové informace.

Nabidka Systémové informace zobrazuje informace o ménici a ovliadacim panelu.
V problémovych situacich mizete také méni¢ pozadat, aby vygeneroval QR kéd pro
servis ABB, aby vam mohl Iépe pomoci.

Nize uvedena tabulka poskytuje podrobné informace o dostupnych polozkach
nastaveni v podnabidce Systémové informace.

Polozka nabidky

Popis

Odpovidajici
parametr

Ménic

ID sbérnice panelu:
Sériové Cislo:
Datum vyroby:
Nazev produktu:
Typ produktu:
Verze LP:

Verze zalohy:
Verze FW:

Poznamka: Pokud v tovarné nebyla nactena
zadna data, nékteré informace (napfiklad sériové
¢Cislo) se v informacich o ménici nezobrazi.

07.07 Verze zavadéciho
balicku
07.05 Verze firmwaru

Ovladaci panel

Typ produktu:
Verze HW:
Verze FW:
Sériove Cislo:
Datum vyroby:

QR kod

Méni¢ generuje QR kéd (nebo Fadu QR kodu),
ktery obsahuje identifikacni data ménice,
informace o nejnovéjsich udalostech a hodnoty
stavovych a ¢itacich parametri. QR kéd mlzete
nacist na mobilnim zafizeni obsahujicim aplikaci
ABB, ktera poté odesle QR kod spolecnosti ABB k

analyze.
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Nabidka energetické ucinnosti
C* ACHE8D

Aktuilni hodnoty ménice

Automat. 00Hz

Y MOTor.:
Wistupni frekvence:
Proud motoru:
Totivy moment motaru:
Stejnosmeérné napét 54006 W

Zuhrali:.it

Ipét

Chcete-li pfejit do nabidky Energeticka u€innost z vychoziho zobrazeni, zvolte
Nabidka > Energeticka ucinnost.

Pomoci nabidky Energeticka ucinnost mlzete zobrazit hodnoty energie a vykonu,
zobrazit a zménit nastaveni analyzatoru zatizeni (= zaznamniky amplitudy a
$pickovych hodnot), napfiklad zobrazeni grafického znazornéni dvou zaznamniku
amplitudy a zména nastaveni vypoctu energie.

Viz také &asti Energeticka ucinnost na strané 221 a Analyzator zatizeni na

strané 222.

Nize uvedena tabulka poskytuje podrobné informace o dostupnych polozkach
nastaveni v nabidce Energeticka ucinnost.

Polozka nabidky Popis Odpovidajici
parametr

Celkova usetrena Uspora energie v kWh ve srovnani s pfimym 45.04 Usporena energie

energie pfipojenim motoru. 45.07 Usporene
mnoZstvi

Odpovidajici uSetfené penize.
Odpovidajici uSetfené CO,.

45.10 Celkova uspora
cOo2

Pouzito, posledni
hodinu

Energie spotfebovana béhem posledni hodiny
(poslednich 60 minut).

Priimérny vykon za posledni hodinu (hodnota
45.26 déleno jednou hodinou).

45.26 Hodinové celkova
energie (resetovatelné)

Pouzito, posledni
den

Energie spotfebovana béhem predchoziho dne
(mezi pulnoci pfedchoziho dne a pudlnoci dnesniho
dne).

Primérny vykon za posledni den (hodnota 45.30
déleno 24 hodinami).

45.30 Celkova energie
minulého dne

Pouzito, posledni
mésic

Energie spotfebovana béhem pfedchoziho mésice
(mezi palnoci prvniho dne nebo pfedchozim
mésicem a pUlnoci prvniho dne tohoto mésice).
Primérny vykon za posledni mésic (hodnota 45.30
déleno 732 hodinami).

45.35 Celkova energie
minuly mésic

Pouzito, celkem

Celkova spotfebovana energie za celou dobu
Resetovatelna celkova spotfebovana energie

01.54 Kumulativni
energie stfidace
01.58 Kumulativni
energie stfidace
(vynulovatelné)
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Polozka nabidky Popis Odpovidajici
parametr
Spitkovy vykon Hodinovy Spickovy vykon (za poslednich 60 minut) |45.24 Hodinova hodnota
Cas hodinového $pi¢kového vykonu $pickoveho vykonu
45.25 Hodinova doba

Denni $pic¢kovy vykon (za pfedchozi den)
Cas denniho $pi¢kového vykonu

Mésicni Spickovy vykon (za pfedchozi mésic)
Cas mésiéniho $pickového vykonu

Datum mési¢niho $pickového vykonu
Spickovy vykon za celou dobu

Cas $pickového vykonu za celou dobu
Datum Spickového vykonu za celou dobu

Spickového vykonu
45.27 Denni hodnota
$pi¢ vykonu (resetov)
45.28 Denni doba
Spickového vykonu
45.31 Mési¢ni hodnota
3pi¢ vykonu (resetov)
45.33 Mésicni doba
Spic¢kového vykonu
45.32 Mésic¢ni datum
Spickového vykonu
45.36 Hodnota 3pi¢ vyk
v dobé Zivotnosti
45.38 Doba spi¢ vyk v
dobé Zivotnosti

45.37 Doba $pi¢ vyk v
dobé Zivotnosti
Zatézovy profil Zaznamnik proudu motoru (grafické znazornéni) |36.06 Zdroj signalu AL2
Zaznamnik z&téZového profilu (grafické f\(zg 7 Skalovani signalu
znazornéni) 36.09 Zaznamniky
Tyto zaznamniky zobrazuji schémata rozlozeni resetovani

zatéze: kolik ¢asu chodu ménice bylo vynalozeno
na kazdé urovni zatéze.

Konfigurace zatézového profilu

Zaznamnik Spi¢kovych hodnot

Zaznamnik Spi¢kovych hodnot uvadi momentaini
maximalni urovné zatéze.

36.01 Zdroj signalu PVL
36.02 Filtraéni doba
PVL

36.10 Hodnota 3picky
PVL

36.11 Datum $picky PVL
36.12 Doba spicky PVL
36.13 Proud PVL pri
Spicce

36.14 DC napéti PVL pri
Spicce

36.15 Otacky PVL pri
Spicce

36.16 Datum resetu PVL
36.17 Doba resetu PVL

Nastaveni kalkulace

Optimalizator energie
Energeticky tarif 1
Energeticky tarif 2
Volba tarifu

Konverze CO ,
Komparacéni vykon

Resetujte pocitadlo uSetfené energie

Resetujte pocitadlo celkového pouzivani

45.11 Optimalizator
energie (Zakazat nebo
Povolit)

45.12 Energeticky tarif 1
45.13 Energeticky tarif 2
45.14 Volba tarifu

45.18 Konverzni faktor
co2

45.19 Komparacéni
vykon

45.21 Reset kalkulace
energie

Zadejte 0 do 01.58
Stridac, pocitadlo kWh
(vynulovatelné)




Nastaveni, I/O a diagnostika na oviadacim panelu 97

Nabidka zaloh
Yypnu® (™ ACHAEN BOHz| [Vypnud ¢ ACHAE0 5.0 Hz
Zalohy Zalohy

ofit zalahu Wynvofit zalohu

Pump 1 01.02.2021 automatick... »

Ipét

Ivolit| |Zpét Ivolit

Chcete-li pfejit do nabidky Zalohy z vychoziho zobrazeni, zvolte Zalohy.

Zalohy a obnoveni najdete v Casti Zalohovani a obnova na strané 228.

Nabidka Moznosti

Wypnu (™ ACHAB0 BOHz| [Wypnud ™ ACHSB0 0.0 Hz
Aktslni nastaveny bod... 0 UU‘ MoZnosti
°C . Reference
Aktualni zpétna vazha .. Zyolit pohon
4 o U . U U " Upravit wichozi zobrazeni -
Wistupni frekvence A
HZ P U . U U ‘ Aletivni varovani -
MoZnosti 8./8 MNabidka| |Opustit 15:18 Ivolit

Chcete-li pFejit do nabidky Moznosti, stisknéte kontextové tladitko Moznosti ((—)
v jakékoli obrazovce vychoziho zobrazeni. Tabulka nize poskytuje informace o
riznych moznostech dostupnych v nabidce MoZnosti.

Polozka nabidky

Popis [Popis

Reference

Muzete zménit referenci, ktera je viditelna v pravém hornim rohu displeja
panelu.

Zména sméru

Méni znaménko aktivni reference mezi kladnym a zapornym. Absolutni
hodnota reference se nezméni.

Zvolte méni¢

Ze seznamu ménic zobrazujicich ménice pfipojené na sbérnici panelu
muzete vybrat méni¢, ktery chcete monitorovat nebo fidit. MGzete také
vymazat seznam ménicu.
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Polozka nabidky

Popis |Popis

Upravit vychozi
zobrazeni

Muzete upravit displeje vychoziho zobrazeni. Scrollujte pomoci klaves se
Sipkami ((«) a (»]) do vychoziho zobrazeni, které chcete upravit. Vyberte
slot displeje, tj. ktery z aktualnich parametrt chcete upravit (Vychozi
zobrazeni zobrazuji jeden az tfi parametry). Upravte parametr a zptsob
jeho zobrazeni.

Automat. (™ ACHERD 0.0Hz

:zstupnffrekvence UUU‘
, 0.00]

ﬁktuélni hadnaota Al U . U 20

Hotovo 08:189 Upravit

Wypnu ™ ACHSEA0 0.0 Hz
Slot displeje

o a procesu PID
Mumericks
Zobrazeni deseunnych mist Z

sty zobrazeni:

~Aktuaini zpétnd vazha procesu PID"

Hotovo Upravit

Aktivni poruchy

Zobrazuje aktivni poruchy.

Aktivni varovani

Zobrazuje aktivni varovani.

Aktivni blokovace

Zobrazuje aktivni blokovace.
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Vychozi konfigurace 1/O

99

Obsah této kapitoly

Tato kapitola popisuje zamyslené pouziti, provoz a vychozi ovladaci pfipojeni

aplikace.

Vybér vychozich konfiguraci

V nabidce Primarni nastaveni vyberte vychozi konfigurace.

Chcete-li se dostat do nabidky Primarni nastaveni z VVychoziho zobrazeni, nejprve
vyberte Nabidka, abyste se dostali do Hlavni nabidky, a poté vyberte Primarni
nastaveni. Vyberte Start, stop, reference a Jak kontrolujete? poté zobrazi vychozi
konfigurace (Pfimé ovladani pfes I/O znamena vychozi konfiguraci HVAC.)

Automat. ™ ACHS80 0.0 Hz

Autarnat,

(™ ACHBED

0.1 Hz

‘Iu_'lzstupnifrek\rence 000‘

Proud motoru
A

|$ktué|n|‘ hadnota Al 0 . U 20 ‘

0.00p

MoZnosti 1/8 Mabidka

Hla¥ni nabidka

§° 1/0

Iﬂ Diagnostika

E Primérni nastaveni W

Opustit

Ivolit
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Vyprudr ™ ACHSED 5.0 Hz

Automat. ™ ACHS80

0.0 Hz

Primarni nastaveni

Start, stop, reference —

HWYAL rychlé nastaveni . A4 Takladni nastaveni provazu
Asistenti - X Takladni nastaveni avladade
Start, stop, reference 3 YWolba autokontroly,  Pouze primarni
Mator - Misto primarni autokontroly -
Rampy - Blokovani/permisiva .
Ipét Zvolit| |Zpét Ivolit
Automat. ™ ACH5RD 0.0 Hz
Jak kontrolujete? —

Stisknéte [7] pro MNapovédu,
Prima kontrola pres [/0

Prima kontrala pres komunikaci shérnig
PID ovladaé, jeding motor

Ipét Dal&i
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HVAC vychozi hodnota

Toto je vychozi konfigurace pro HVAC (tovarni nastaveni). Vychozi pfimé 1/0
ovladani HVAC se pouziva napfiklad pro typické I/O fizené aplikace BMS.

Tato konfigurace pouziva pfimou referenci otacek v automatickém rezimu s referenci
otacek pfipojenou k analogovému vstupu 1 (Al1). Pfikaz spusténi je dan digitalnim
vstupem 1 (DI1).

V rezimu Ruéné&/Vypnuto se reference otacek a pfikaz spusténi zadavaji
prostfednictvim ovladaciho panelu (klavesnice operatora).

Poznamka: Vychozi konfigurace se vybiraji v nabidce Primarni nastaveni, nikoli
pomoci parametru 96.04 Volba makra. Tento parametr se pouziva pouze pro podporu
pfizpusobeni ménice.

Autornat. (™ ACHAED 0.0 Hz
Jak kontrolujete? —
Stiskniéte [7] pro Napnvedu

Prima kantrola pres | /0 -«—— HVAC vychozi hodnota
Prima kontrala pfes komunikaci shérnic
FID ovladat, jeding motor

Ipét Dalsi

Vstupni signaly

Analogova reference frekvence/otacek (Al1)
Vybér start/stop (DI1)

Vybér konstantnich otacek/frekvence (DI3)
Blokovani startu 1 (DI4)

Vystupni signaly

Analogovy vystup AO1: Vystupni frekvence
Analogovy vystup AO2: Proud motoru
Reléovy vystup 1 Regulator tlumice
Reléovy vystup 2 Bézi

Reléovy vystup 3 Porucha (-1)

Velikosti svorek (viz strana 102):

R1...R5: 0,2...2,5 mm 2 (24...14 AWG): Svorky + 24V, DGND, DCOM, B +, A-, DGND, Ext. 24 V
0,14... 1,5 mm “ (26...16 AWG): Svorky DI, Al, AO, AGND, RO, STO

R6...R11:0,14...2,5 mm? (véechny svorky)
Utahovaci momenty: 0,5...0,6 N-m (0,4 librostop)
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Vychozi ovladaci pfipojeni pro vychozi nastaveni HVAC

Referenéni napéti a analogové vstupy a vystupy
SCR

. o Stinéni signalniho kabelu (opleteni)
1...10 kOhmi Al1 Vystupni frekvence/reference rychlosti: 0...10 V
I"._ AGND Zem obvodu analogového vstupu
+10V Referencni napéti 10 V DC
Al2 Skuteéna zpétna vazba: 0...20 mA
AGND Zem obvodu analogového vstupu
max. AO1 Vystupni kmitocet: 0...10 V
500 Ohmu AO2 Proud motoru: 0...20 mA
AGND Zem obvodu analogového vystupu

Vystup pomocného napéti a programovatelné digitalni vstupy

+24 'V Vystup pomocného napéti +24 V DC, max. 250mA
DGND Zem vystupu pomocného napéti
DCOM Zem digitalniho vstupu pro vSechny

DI Stop (0) / Start (1)

— DI2 Neni konfigurovano
" DI3 Konstantni kmitocet/volba otacek
- DI4 Vzajemné blokovani startu 1 (1 = umoznit start)
" DI5 Neni konfigurovano
— DI6 Neni konfigurovano
X8 Vystupy relé

RO1C

Regulator tlumice

Stav béhu

Stav poruchy

Poznamky:

Regulator tlumice
250 VAC/30VDC

Pripojte klapku ke
zdroji energie

2A 19 pfipojeno k 21
Bézi Bézi

250 V AC /30 V DC| 22 pfipojeno k 24
2A

RO3B

Porucha (-1)
250 VAC/30VDC
2A

d|d|a

Poruchovy stav
25 pfipojeno k 26

Integrovana sbérnice

29 B+

30 A- Vestavéna sbérnice, EFB (EIA-485)

31 DGND

S4 TERM Spinac¢ zakonéeni

S5 BIAS Spina¢ mtizkového odporu

X4 Bezpecéné odpojeni od momentu

34 ouT1 Bezpetné odpojeni od momentu Tovarni

35 ouT2 pfipojeni. Oba obvody musi byt zavieny, aby
36 SGND méni¢ mohl byt spustén. Viz kapitola Funkce
37 IN1 bezpecného odpojeni od momentu v Technické
38 IN2 priruéce ménice

X10 24 V AC/DC

4 VACIDC +vstup | Pouze R6...R11: Ext. 24V AC/DC vstup pro napajeni

|
3)

24V AC/IDC - vstup | Fidici jednotky, kdyZ je odpojeno hlavni napajeni.

) Uzemnéte vnéjsi stinéni kabelu o 360 stuprili pod uzemnovaci svorkou na uzemnovaci plosku
pro ovladaci kabely.

2)
3)

Propojeno s jumpery z vyroby.
Pouze ramy R6...R11 maji svorky 40 a 41 pro externi vstup 24 VV AC/DC.
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PID regulator, jediny motor

Tato konfigurace nabizi rychlé nastaveni regulatoru PID pro udrzeni konstantniho pratoku nebo
tlaku. Vyzaduje zpétnou vazbu méfeni z procesu a zpétnovazebni signal musi byt pfipojen k
analogovému vstupu 2 (Al2). Mizete zadat, aby reference vychazela z analogového vstupu 1
(Al1) nebo z ovladaciho panelu (klavesnice operatora) v automatickém rezimu, nebo muzete
nastavit konstantni referenci.

V rezimu Ruéné/Vypnuto se reference otacek a pfikaz spusténi zadavaji prostfednictvim
ovladaciho panelu. V ruénim rezimu je reference otacek pfimou referenci otacek a hodnotou
reference PID.

Poté, co jste uvedli méni¢ do provozu pro pouziti provozu PID regulator, jeden motor, mizete
upravit proces PI(D) v podnabidce PID regulator v nabidce Primarni nastaveni (viz strana 87).

Poznamka: Vychozi konfigurace se vybiraji v nabidce Primarni nastaveni, nikoli pomoci
parametru 96.04 Volba makra. Tento parametr se pouziva pouze pro podporu pfizplsobeni
meénice.

Autormat. ¢ ACHASD0 00Hz| [Wypnu ™ ACHREE0 0.0 Hz

Jak kontrolujete? —1 PID ovladai&

Stisknéta [7] pro Mépovédu, ArD A3 ISTent

Ptima kontrola pres [/0 ™ Pougijte PID ovladac

Ptima kontrola pres komunikaci shérnic] | Aktvujte PID ovladad od: WEdy aktivni
£, jedinf mator Start/stop/smér od: Mezvolena

Jednaotka: “C
Ipét Dalsi| |Zpét Ivolit

Vstupni signaly

* Reference vybrana z: reference ovladaciho panelu / konstantni reference / analogovy vstup
(A1)

PID zpétna vazba (Al2)

Vybér start/stop (DI1)

Vybér konstantnich otacek/frekvence (DI3)

Blokovani startu 1 (DI4)

Vystupni signaly

Analogovy vystup AO1: Vystupni frekvence
Analogovy vystup AO2: Proud motoru
Reléovy vystup 1 Regulator tlumice
Reléovy vystup 2 Bézi

Reléovy vystup 3 Porucha (-1)

Velikosti svorek (viz strana 104):

R1..R5: 0,2...2,5mm? (24...14 ANG): Svorky + 24V, DGND, DCOM, B +, A-, DGND, Ext. 24 V
0,14... 1,5 mm < (26...16 AWG): Svorky DI, Al, AO, AGND, RO, STO
R6...R11:0,14...2,5 mm? (véechny svorky)

Utahovaci momenty: 0,5...0,6 N-m (0,4 librostop)
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Vychozi ovladaci pfipojeni pro PID regulator, jediny motor

X

Referenéni napéti a analogové vstupy a vystupy

1 SCR Stinéni signalniho kabelu (opleteni)
1...10 kOhmd == 2 Al1 Ref reference panelu / Konstantni reference: 0...10 V
I"._ 3 AGND Zem obvodu analogového vstupu
4 +10V Referencni napéti 10 V DC
5 Al2 Odezva PID: 0...20 mA
6 AGND Zem obvodu analogového vstupu
max. | 7 AO1 Vystupni kmitocet: 0...10 V
500 Ohmd 8 AO2 Proud motoru: 0...20 mA
) AGND Zem obvodu analogového vystupu

Vystup pomocného napéti a programovatelné digitalni vstupy

+24 'V Vystup pomocného napéti +24 V DC, max. 250 mA
DGND Zem vystupu pomocného napéti
DCOM Zem digitalniho vstupu pro vSechny
— DI1 Stop (0) / Start (1)
" DI2 Neni konfigurovéno
- DI3 Konstantni kmitocet/volba otacek
" DI4 Vzajemné blokovani startu 1 (1 = umoznit start)
— DI5 Neni konfigurovano
— DI6 Neni konfigurovano
. X8 Vystupy relé

RO1C

Regulator tlumice

Stav béhu

Stav poruchy

Regulator tlumice
250 VAC/30VDC

Pfipojte klapku ke
zdroji energie

2A 19 pfipojeno k 21
Bézi Bézi

250 V AC /30 V DC| 22 piipojeno k 24
2A

RO3B

Porucha (-1)
250 VAC/30VDC
2A

d|d|a

Poruchovy stav
25 pfipojeno k 26

Integrovana sbérnice

29 B+

30 A- Vestavéna sbérnice, EFB (EIA-485)

31 DGND

S4 TERM Spinac¢ zakonéeni

S5 BIAS Spina¢ mtizkového odporu

X4 Bezpecéné odpojeni od momentu

34 ouT1 Bezpetné odpojeni od momentu Tovarni

35 ouT2 pfipojeni. Oba obvody musi byt zavieny, aby
2) 2) 36 SGND méni¢ mohl byt spustén. Viz kapitola Funkce

37 IN1 bezpecného odpojeni od momentu v Technické

38 IN2 priruéce ménice

X10 24 V AC/DC

24 VACIDC +vstup | Pouze R6...R11: Ext. 24V AC/DC vstup pro napajeni
3) 24V ACIDC - vstup | Fidici jednotky, kdyZ je odpojeno hlavni napajeni.

) Uzemnéte vnéjsi stinéni kabelu svorkou, ktera svira stinéni kabelu po celém obvodu na
uzemfovaci plosku pro ovladaci kabely.

Propojeno s jumpery z vyroby.
Pouze ramy R6...R11 maji svorky 40 a 41 pro externi vstup 24 V AC/DC.

Poznamky:

2)
3)
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Funkce programu

Co tato kapitola obsahuje

a jak je naprogramovat tak, aby fungovaly. Vysvétluje také kontrolni mista a provozni
rezimy.
Mistni Fizeni vs. externi Fizeni

ACH580 ma dvé hlavni kontrolni mista: externi a mistni. V mistnim Fizeni existuji dva
rizné rezimy: Vypnuto a Manualni.

V rezimu Vypnuto je méni¢ zastaven. V rezimu Manualni je méni¢ v chodu. Pocatecni
reference v rezimu Manualni je zkopirovana z reference ménice.

Nasledujici diagram ukazuje pfechody stavu, kdyz stisknete tlaCitko Manualni,
Vypnuto nebo Automaticky:

@ ‘ @

off i off Hand

‘Aulo
-~
[ —

Hand

Kontrolni misto Ize také vybrat v PC nastroji.

Poznamka: Pokud je aktivni porucha 7081 Ztrata ovladaciho panelu a ménic je
vypnuty, rezim se po opétovném zapnuti napajeni zméni na Auto.

Poznamka: Funkce Potlacit potlaci skutecny provozni rezim.
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Méni¢
;' " 7 Externifizeni ';
e — 1o PLC |
- | ooy fadi) |
I sel | , I =T
5 Integrovana L
I = sbérnice ‘
|
|

Adaptér sbérnice (Fxxx)

I
| Oviadaci panel nebo PC nastroji | [
I pro spusténi a udrzbu ménice | |

(volitelny)

") Dalii vstupy / vystupy Ize pfidat instalaci volitelného rozsifujiciho modulu 1/0 (CMOD-01,
CMOD-02, CHDI-01, CPTC-02 nebo CAIO-01) do slotu ménice.

Mistni Fizeni
Kdyz je méni¢ v mistnim fizeni, jsou vydavany fidici pfikazy
» klavesnice ovladaciho panelu
+ pocita¢ vybaveny PC nastrojem pro spusténi a udrzbu ménice.
Rezim fizeni otacek je k dispozici v rezimu vektorového Fizeni motoru; kmitoctovy
rezim je k dispozici pfi pouziti rezimu skalarniho fizeni motoru.

Mistni Fizeni se pouziva hlavné pfi uvadéni do provozu a udrzbé. Pfi pouziti v
mistnim fizeni ovladaci panel vzdy potlaci zdroje externiho fidiciho signalu. Zméné
kontrolniho mista na mistni Ize zabranit parametrem 79.18 Zdroj vypnuti
RUCNE/VYP.

Uzivatel miize pomoci parametru 49.05 Cinnost pfi ztraté komunikace vybrat, jak
ménic¢ reaguje na ztratu komunikace s ovladacim panelem nebo PC nastrojem.
(Parametr nema zadny vliv na externi fizeni.)
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Externi Fizeni

Kdyz je méni¢ v externim fizeni, jsou vydavany fidici povely
» svorky I/O (digitalni a analogové vstupy) nebo volitelné rozsifujici moduly I/O

» rozhrani sbérnice (prostfednictvim rozhrani integrované sbérnice nebo
volitelného modulu adaptéru sbérnice).

K dispozici jsou dvé externi kontrolni mista, EXT1 a EXT2. UzZivatel mdze vybrat
zdroje pfikazu start a stop zvlast pro kazdé misto nastavenim parametrd 20.07
Prikazy Ext1...20.10 Zdroj in3 Ext2. Provozni rezim |ze zvolit zvlast pro kazdé misto,
coz umozriuje rychlé pfepinani mezi riznymi provoznimi rezimy, napfiklad otacky a
procesni PID ovladag. Vybér mezi EXT1 a EXT2 se provadi pomoci libovolného
binarniho zdroje, jako je digitalni vstup nebo Fidici slovo sbérnice (parametr 719.71
Volba Ext1/Ext2). Zdroj reference je volitelny pro kazdy provozni rezim zvlast.

Funkce selhani komunikace

Funkce selhani komunikace zajistuje nepretrzity proces bez preruseni. Pokud dojde
ke ztraté komunikace, méni¢ automaticky zméni kontrolni misto z EXT1 na EXT2. To
umoznuje fizeni procesu, napfiklad pomoci PID Fadi€e ménice. Kdyz se obnovi
puvodni kontrolni misto, méni¢ automaticky pfepne fizeni zpét na komunikaéni sit
(EXT1).
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Blokové schéma: Vybér EXT1/EXT2 pro fizeni otacek

Vstup 1 —— 22.11 Ext1 Funkce
Vstup 2 — rychlost reft Ext1 rychlost ref1
Vstup 3 | nebo mat. funkce EXT1
Ext1 rychlost ref1
a Ext1 rychlost
Vstup 1 — 2212 Ext1 ref2
Vstup 2 — rychlost ref2 Zvolit
Vstup 3 —| 22.13
Vychozi =
G — EX( T1
Vstup 1 — 22.18 Ext2 Funkce
Vstup 2 — rychlost ref1 Ext2 rychlost ref1 19.11
Vstup 3 | nebo mat. funkce Volba Ext1/Ext2
Ext2 rychlost ref1
a Ext2 otacky ref2
Vstup 1 — 22,19 Ext2 EXT2
Vstup 2 — otacky ref2
Vstup 3 | 22.20
Blokové schéma: Vybér EXT1/EXT2 pro fizeni kmitocétu
Vstup 1 — 28.11 Ext1 Funkce
Vstup 2 — frekvence ref1 Ext1 frekvence
Vstup 3 —| ref1 nebo mat. EXT1
funkce Ext1
frekvence ref1 a
Vstup 1 — 28.12 Ext1 Ext1 kmitocet
Vstup 2 —{ kmitocet ref2 ref2 Zvolit
Vstup 3 | 28.13
Vychozi =
G — Ex( T1
Vstup 1 — 28.15 Ext2 Funkce
Vstup 2 —{ kmitocet ref1 Ext2 kmitocet 19.11
Vstup 3 | ref1 nebo mat. Volba Ext1/Ext2
funkce Ext2
kmitocet ref1 a
Vstup 1 — 28.16 Ext2 Ext2 kmitocet EXT2
Vstup 2 — kmitocet ref2 ref2
Vstup 3 | 28.17
Nastaveni

» Parametry 19.11 Volba Ext1/Ext2 (strana 459); 20.01 Pfikazy Ext1...20.10 Zdroj
in3 Ext2 (strana 460).

» Parametry 22.11 Ext1 rychlost ref1...22.20 Kmitoctova funkce Ext2 (strana 480)

» Parametry 28.11 Ext1 frekvence ref1...28.17 Kmitoctova funkce Ext2
(strana 498).
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Provozni rezimy ménice

Méni¢ muze pracovat v nékolika provoznich reZimech s rdznymi typy referenci.
Rezim je volitelny pro kazdé kontrolni misto (mistni, EXT1 a EXT2) ve skupiné
parametr( 19 Provozni reZim. NiZe je uveden pfehled raznych typu referenci a
fidicich fetézcu.

109

PID
I
| |
Reference otacek Reference frekvence
Skupina parametra 22 Skupina parametra 28
Volba referenénich Retéz referencni
otacek frekvence
Rezim vektorového fizeni Rezim skalarniho fizeni
motoru motoru
Ovladac¢ otacek Ovlada¢ frekvence
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Konfigurace a programovani ménice

Program Fizeni méni¢e vykonava hlavni fidici funkce, v€etné fizeni otacek a
frekvence, logiky ménice (start/stop), I/O, zpétné odezvy, komunikacnich a
ochrannych funkci. Funkce fidiciho programu jsou konfigurovany a programovany
pomoci parametra.

Program ovladani ménice

Rizeni otadek
Rizeni frekvence
Logika ménice
Rozhrani 110
Rozhrani sbérnice
Ochrany

Konfigurace pomoci vychozich konfiguraci

Vychozi konfigurace jsou preddefinované konfigurace I/O. Viz kapitola Vychozi
konfigurace I/O (strana 99).

Konfigurace pomoci nabidek

Méni¢ Ize konfigurovat pomoci primarniho nastaveni a dalSich nabidek na
ovladacim panelu. Parametry méni u¢inné, ale navadi vas pomoci privodcu —
nemusite si tak pamatovat nazvy a cisla parametrd. Viz kapitola Nastaveni, I/O a
diagnostika na ovladacim panelu (strana 57).

Konfigurace pomoci parametru

Parametry konfiguruji vSechny standardni operace ménice a lze je nastavit pomoci

» ovladaciho panelu, jak je popsano v kapitole Oviadaci panel (viz strana 45)

* PC nastroje pro spusténi a udrzbu ménice, jak je popsano v pfiru¢ce Drive
composer user’s manual (3AUA0000094606 [anglicky]), nebo

+ rozhrani pramyslové sbérnice, jak je popsano v kapitolach Oviadani Modbus RTU
prostfednictvim rozhrani integrované sbérnice (EFB) (viz strana 273) a Rizeni
sbérnice prostfednictvim adaptéru sbérnice (viz strana 349).

V8echna nastaveni parametr(i se automaticky ukladaji do trvalé paméti ménice.
Pokud je vSak pro Fidici jednotku méniCe pouzit externi stejnosmérny napajeci zdroj
+24 V, dirazné doporuéujeme vynutit uloZzeni pomoci parametru 96.07 Rucni uloZeni
parametru pred vypnutim Fidici jednotky po provedeni jakychkoli zmén parametra.

V pfipadé potfeby Ize vychozi hodnoty parametr( obnovit parametrem 96.06
Obnoveni parametru.
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Adaptivni programovani

Bézné mlze uZivatel fidit provoz ménice parametry. Standardni parametry vS§ak maji
pevnou sadu moznosti nebo rozsah nastaveni. Pro dal$i pfizplsobeni provozu
ménice Ize ze sady funkénich blokl vytvofit adaptivni program.

PC nastroji pro spusténi a udrzbu meénice (k dispozici samostatné) ma funkci
adaptivniho programovani s grafickym uzivatelskym rozhranim pro vytvareni
vlastniho programu. Funkéni bloky zahrnuji obvyklé aritmetické a logické funkce a
také napfiklad bloky vybéru, porovnani a ¢asovani.

Jako vstup pro program lIze pouZit fyzické vstupy, informace o stavu ménice,
skute€né hodnoty, konstanty a parametry. Vystup programu Ize pouzit napfiklad jako
spoustéci signal, externi udalost nebo referenci, nebo maze byt pfipojen k vystuptim
ménice. V tabulce nize je uveden seznam dostupnych vstupl a vystupu.

Pokud pfipojite vystup adaptivniho programu k parametru vybéru, ktery je
parametrem ukazatele, bude parametr vybéru chranén proti zapisu.

Priklad:

Pokud je parametr 31.01 Zdroj externi udalosti 1 pfipojen k vystupu adaptivniho
programovaciho bloku, je hodnota parametru zobrazena jako Adaptivni program na
ovladacim panelu nebo na PC nastroji. Parametr je chranén proti zapisu (= vybér
nelze zménit).

Stav adaptivniho programu je zobrazen pomoci parametru 07.30 Stav adaptivniho
programu. Adaptivni program Ize deaktivovat pomoci 96.70 Adaptivni program
nepovolen.

DalSi informace najdete v Adaptive programming application guide
(3AXD50000028574 [anglicky].

Dostupné vstupy pro adaptivni program

Vstup | Zdroj

4e]

DI1 10.02 Stav opoZdény DI, bit 0
DI2 10.02 Stav opoZdény DI, bit 1
DI3 10.02 Stav opozdény DI, bit 2
Dl4 10.02 Stav opoZdény DI, bit 3
DI5 10.02 Stav opoZdény DI, bit 4
DI6 10.02 Stav opozZdény DI, bit 5
Al1 12.11 Aktualni hodnota Al1
Al2 12.21 Aktualni hodnota Al2
Skutecné signaly

Otacky motoru 01.01 PouZzité otacky motoru
Vystupni frekvence 01.06 Vystupni frekvence
Proud motoru 01.07 Proud motoru

Tocivy moment motoru 01.10 To¢ivy moment motoru
Vykon motoru na hfideli 01.17 Vykon motoru na hfideli
Stav

Povoleno 06.16 Stavové slovo 1 ménice, bit 0
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Dostupné vstupy pro adaptivni program

Vstup Zdroj

Potlaceno 06.16 Stavové slovo 1 ménice, bit 1
PFipraven ke spusténi 06.16 Stavové slovo 1 ménice, bit 3
Vypnuto 06.11 Hlavni stavové slovo, bit 3

P¥i referenci 06.11 Hlavni stavové slovo, bit 8
Omezujici 06.16 Stavové slovo 1 ménice, bit 7
Ext1 aktivni 06.16 Stavové slovo 1 ménice, bit 10
Ext2 aktivni 06.16 Stavové slovo 1 ménice, bit 11

Ulozisté dat

Ulozisté dat 1 real32

47.01 Ulozisté dat 1 real32

Ulozisté dat 2 real32

47.02 Ulozisté dat 2 real32

Ulozigté dat 3 real32

47.03 Ulozisté dat 3 real32

Ulozisté dat 4 real32

47.04 Ulozisté dat 4 real32

Vystupy dostupné adaptivnimu programu

Vystup Cil

/O

RO1 10.24 Zdroj RO1
RO2 10.27 Zdroj RO2
RO3 10.30 Zdroj RO3
AO1 13.12 Zdroj AO1
AO2 13.22 Zdroj AO2
Spustit kontrolu

Volba Ext1/Ext2

19.11 Volba Ext1/Ext2

Pfikaz Ext1 in1

20.03 Zdroj in1 Ext1

Pfikaz Ext1 in2 20.04 Zdroj in2 Ext1
PFikaz Ext1in3 20.05 Zdroj in3 Ext1
Ptikaz Ext2 in1 20.08 Zdroj in1 Ext2
Pfikaz Ext2 in2 20.09 Zdroj in2 Ext2

PFikaz Ext2 in3

20.10 Zdroj in3 Ext2

Reset poruchy

31.11 Volba resetovani poruchy

Rizeni otacek

Reference otacek Ext1

22.11 Ext1 rychlost ref1

Proporcionalni zisk otacek

25.02 Proporcionalni zisk otacek

Integraéni doba otacek

25.03 Integracni doba otacek

Doba rozbéhu 1

23.12 Doba rozbéhu 1

Doba dobéhu 1

23.13 Doba dobéhu 1

Rizeni frekvence

Reference frekvence Ext1

28.11 Ext1 frekvence ref1

Funkce omezeni

Minimalni to¢ivy moment 2

30.21 Zdroj min momentu 2

Maximalni togivy moment 2

30.22 Zdroj max momentu 2

Udalosti

Externi udalost 1

31.01 Zdroj externi udalosti 1

Externi udalost 2

31.03 Zdroj externi udalosti 2

Externi udalost 3

31.05 Zdroj externi udalosti 3

Externi udalost 4

31.07 Zdroj externi udalosti 4

Externi udalost 5

31.09 Zdroj externi udalosti 5

Ulozisté dat
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Vystupy dostupné adaptivnimu programu

Vystup Cil

Uloziété dat 1 real32 47.01 Ulozisté dat 1 real32

Ulozisté dat 2 real32 47.02 Ulozisté dat 2 real32

Ulozisté dat 3 real32 47.03 Ulozisté dat 3 real32

Uloziété dat 4 real32 47.04 Ulozisté dat 4 real32

PID proces

Set 1 bod nastaveni 1 40.16 Set 1 — zdroj nastaveného bodu 1
Set 1 bod nastaveni 2 40.17 Set 1 — zdroj nastaveného bodu 2
Set 1 zpétna vazba 1 40.08 Set 1 — zdroj zpétné vazby 1

Set 1 zpétna vazba 2 40.09 Set 1 — zdroj zpétné vazby 2

Set 1 zisk 40.32 Set 1 — zisk

Set 1 integracni doba 40.33 Set 1 — integracni doba

Set 1 rezim sledovani 40.49 Set 1 — reZim sledovani

Set 1 reference sledovani 40.50 Set 1 — volba ref sledovani

Porucha adaptivniho programu a formaty pomocného kédu

Format pomocného kédu:

Bity 24-31: Cislo stavu | Bity 16-23: &islo bloku | Bity 0-15: chybovy kéd |

Pokud je €islo stavu nula, ale &islo bloku ma hodnotu, porucha souvisi s funkénim
blokem v zakladnim programu. Pokud je €islo stavu i islo bloku nula, porucha je
obecna porucha, ktera nesouvisi s konkrétnim blokem.

Viz porucha 64A6 Adaptivni program na strané 259.

Sekvenéni program

Adaptivni program muze obsahovat ¢asti zakladniho programu a sekvenéniho
programu. Kdyz je adaptivni program v bézicim rezimu, zakladni program bézi
nepretrzité. Funkce zakladniho programu se programuje pomoci funkénich blokl a
systémovych vstupu a vystup(.

Sekvencni program je stavovy automat. To znamena, Ze najednou je spustén pouze
jeden stav sekvenéniho programu. Sekvenéni program muzete vytvofit pfidanim
stavl a programovanim stavovych programi pomoci stejnych programovych prvki
jako v zakladnim programu. Pfechody stavu mlizete programovat pfidanim vystupt
prechodu stavu do stavovych program(. Pravidla pfechodu stavli se programuji
pomoci funkénich bloku.

Cislo aktivniho stavu sekvenéniho programu je zobrazeno parametrem 07.31 Stav
sekvence AP.
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Ovladaci rozhrani

Programovatelné analogové vstupy

Ridici jednotka ma dva programovatelné analogové vstupy. Kazdy ze vstupt Ize
nezavisle nastavit jako napétovy (0/2...10 V) nebo proudovy (0/4... 20 mA) vstup s
parametry. Kazdy vstup Ize filtrovat, invertovat a Skalovat.

Nastaveni

» Skupina parametrd 12 Standardni Al (strana 421).

Programovatelné analogové vystupy

Ridici jednotka méa dva proudové (0...20 mA) analogové vystupy. Analogovy vystup 1
Ize nastavit jako napétovy (0/2...10 V) nebo proudovy (0/4...20 mA) vystup s
parametrem. Analogovy vystup 2 vzdy pouziva proud. Kazdy vystup lze filtrovat,
invertovat a Skalovat.

Nastaveni
+ Skupina parametrtl 13 Standardni AO (strana 426).

Programovatelné digitalni vstupy a vystupy
Ridici jednotka ma $est digitalnich vstup.
Digitalni vstup DI5 Ize pouzit jako kmitoctovy vstup.
Digitalni vstup DI6 Ize pouzit jako vstup termistoru.

Sest digitalnich vstupti Ize pfidat pomoci rozsifovaciho modulu digitalniho vstupu
CHDI-01 115/230 V a jeden digitalni vystup pomoci multifunkéniho rozsifujiciho
modulu CMOD-01.

Nastaveni

+ Skupiny parametrd 10 Standardni DI, RO (strana 409) a 11 Standardni DIO, Fl,
FO (strana 419).

Programovatelny kmitoétovy vstup a vystup
Digitalni vstup DI5 Ize konfigurovat jako kmito&tovy vstup.

Kmito&tovy vystup Ize implementovat pomoci multifunkéniho rozsifujiciho modulu
CMOD-01.
Nastaveni

+ Skupiny parametrd 10 Standardni DI, RO (strana 409) a 11 Standardni DIO, Fl,
FO (strana 419).
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Programovatelné reléové vystupy

Ridici jednotka ma tfi reléové vystupy. Signal, ktery ma byt indikovan vystupy, Ize
zvolit pomoci parametr(.

Dva reléové vystupy Ize pfidat pomoci multifunkéniho rozsifujiciho modulu CMOD-01
nebo rozsifujiciho modulu digitalniho vstupu CHDI-01 115/230 V.

Nastaveni
» Skupina parametrd 10 Standardni DI, RO (strana 409).

Programovatelna rozsireni I/0

Vstupy a vystupy lze pfidavat pomoci multifunkéniho rozsifujiciho modulu CMOD-01
nebo CMOD-02, rozSifujiciho modulu digitalniho vstupu CHDI-01 115/230 V nebo
roz8ifujiciho modulu analogového vstupu a vystupu CAIO-01. Modul je namontovan
na volitelném slotu 2 fidici jednotky.

V nasledujici tabulce je uveden pocet I/O na fidici jednotce a také volitelné moduly
CMOD-01, CMOD-02, CHDI-01 a CAIO-01.

Digitalni Digitalni | Analogové | Analogové .
cex o . . Reléové
Umisténi vstupy vystupy vstupy vystupy vystupy (RO)

(D1) (DO) (A1) (AO) ystupy
Ridici jednotka 6 - 2 2 3
CMOD-01 - 1 - - 2
CMOD-02 - - - - 1 (nelze
konfigurovat)
CHDI-01 6 (115/230 V) - - - 2
CAIO-01 - - 3 2 -

Rozsitujici modul I/0 Ize aktivovat a konfigurovat pomoci skupiny parametr( 15.

CMOD-02 nabizi kromé reléového vystupu (nekonfigurovatelného) také vstup
+24VDC/AC a vstup termistoru.

Analogové vstupy CAIO-01 jsou bipolarni, zatimco analogové vystupy jsou
unipolarni.

Poznamka: Skupina konfigura¢nich parametr(i obsahuje parametry, které zobrazuji
hodnoty vstuptl na rozsifujicim modulu. Tyto parametry jsou jedinym zplsobem
vyuziti vstupl na rozsifujicim modulu I/O jako zdroju signalu. K pfipojeni ke vstupu
vyberte v parametru vybéru zdroje nastaveni Dal$i a poté ve skupiné 15 uréete
pfislusny parametr hodnoty (a bit, pro digitalni signaly).

Poznamka: S CHDI mlizete pouzit az Sest dalSich digitalnich vstupl. CHDI nijak
neovliviuje pevné digitalni vstupy na fidici desce.
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Poznamka: S libovolnym rozsifujicim 10 modulem pfipojenym/vybranym v parametru
15.01 (Typ rozsifovaciho modulu) budou ve skupiné 15 viditelné pouze odpovidajici
parametry modulu.

Nastaveni

» Skupina parametrt 15 RozSifujici I/O modul (strana 433).15 RozSifujici I/O modul
(strana 433)

Rizeni ze sbérnice

Méni¢ Ize prostfednictvim rozhrani sbérnice pfipojit k nékolika riiznym
automatizaénim systémum. Viz kapitoly Oviadani Modbus RTU prostrednictvim
rozhrani integrované sbérnice (EFB) (strana 273) a Rizeni sbérnice prostfednictvim
adaptéru sbérnice (strana 349).

Nastaveni

+ Skupiny parametrd 50 Adaptér sbérnice (FBA) (strana 593), 51 FBAA —
nastaveni (strana 598), 52 FBA52 A — datovy vstup (strana 599) a 53 FBAA —
datovy vystup (strana 600) a 58 Integrovana sbérnice (strana 600).

Rizeni jednotky sitového napajeni (LSU)
Uvod
Tato funkce je podporovana pouze pro méni¢e ACH580-31 and ACH580-34.

ACH580-31 and ACH580-34 ménice se skladaji z jedné jednotky sitového napajeni
(LSU) a jedné invertorové jednotky (INU). Ridici jednotky napajeci jednotky a
invertorové jednotky jsou propojeny interni komunikacni sbérnici.

 (LSU)
(QCU) Ridici jednotka

(CCU) Ridici jednotka

Napajeci jednotku Ize ovladat pomoci invertorové jednotky. Invertorova jednotka
muze napfiklad posilat fidici slovo a reference na napajeci jednotku, coz umoznuje
ovladani obou jednotek z rozhrani jednoho fidiciho programu.

Z invertorové skupiny parametr(i je mozné poslat stejnosmérné napéti a/nebo
referenci jalového vykonu na napajeci jednotku (pokud je zde dostateéna kapacita)
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94 Ovladéani LSU. Napajeci jednotka odesila do jednotky invertoru skutecné signaly,
které jsou viditelné ve skupiné parametrt 01 Skutecné hodnoty.

LSU Piechod Fizeni

Kdyz je v invertoru aktivovana funkce Pfechod fizeni, aktivuje se také v napajeci
jednotce a zlstane aktivni, dokud neni deaktivovana.

Dojde-li k poruSe napéjeci jednotky, pokusi se ji automaticky resetovat. Pokud
poruchu nelze resetovat do 30 s zpozdéni, napajeci jednotka se restartuje a
pokracuje v provozu, pokud porucha neni aktivni. Pokud se v napajeci jednotce
vyskytne trvala porucha, tj. porucha, kterou nelze resetovat, okamzité se restartuje.
Pokud porucha stale pfetrvavd, napajeci jednotka se restartuje kazdych 30 s, dokud
porucha nezmizi.

Poruchy, které se vyskytly v napajeci jednotce b&hem Pfechodu fizeni, jsou uloZeny
v zaznamniku poruch Pfechodu fizeni (viz skupina parametrd 70 Pfechod Fizeni).

Pokud je v napajeci jednotce béhem odpojeni komunikace mezi invertorem a
napajecimi jednotkami aktivni Pfechod fizeni, napajeci jednotka se restartuje a
pokud je to mozné, pokracuje v provozu, dokud nedostane od invertoru pfikaz k
deaktivaci nebo zastaveni.

Nastaveni
» Parametry ve skupinach:
» 01 Skutec¢né hodnoty (strana 387): 01.102...01.164
* 05 Diagnostika (strana 394): 05.111...05.121
+ 06 Ridici a stavova slova (strana 397): 06.36...06.39, 06.116...06.118
« 07 Systémové informace (strana 406): 07.106...07.107
* 30 Meze (strana 507): 30.101...30.149
» 31 Poruchové funkce (strana 518): 31.120...31.121
* 96 Systém (strana 660): 96.108 nacteni fidici desky LSU.

+ Skupiny parametrt 60 DDCS — komunikace (strana 609), 67 D2D a DDCS —
vysilani dat (strana 609) a 62 D2D a DDCS — pfijem dat (strana 609).

» Skupina parametr 70 Pfechod fizeni (strana 610).
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Funkce regulace €erpadla a ventilatoru

Poznamka: Spole¢nost ABB doporucuje precist si pokyny vyrobce ¢erpadla pro
optimalni vykon.

Inteligentni ovlada¢ €erpadia (IPC)

Systémy s vice Cerpadly/ventilatory se skladaji z nékolika ¢erpadel/ventilatort, z
nichz kazdé/kazdy je pfipojeno/pfipojen k samostatnému ménici. Toto usporadani
umoznuje vysokou flexibilitu pfi sdileni zatéze, vyrovnavani doby chodu mezi
Cerpadly/ventilatory a udrzovani optimalniho chodu kazdého Cerpadla/ventilatoru.
Pokud aktivni Cerpadla/ventilatory nemohou uspokojit odbér, systém automaticky
spusti Cerpadla/ventilatory jedno/jeden po druhém. Pokud odbér klesd, systém
podobné automaticky zastavi ¢erpadla/ventilatory jedno/jeden po druhém, aby udrzel
zbyvajici Cerpadla/ventilatory v optimalni G€innosti.

Systém IPC nejprve zvySuje rychlost prvniho nebo vedouciho ¢erpadla. Pokud to
nestaci, IPC spusti dalsi ¢erpadlo (Cerpadla) postupné, aby uspokojil odbér procesu.
Pfi spousténi nového €erpadla se rychlost jiz béZicich Eerpadel snizi, aby se umoznil
plynuly pratok kapaliny.

Poradi pouzitych ¢erpadel/ventilatort Ize urcit tak, aby se Iépe vyvazovala doba
chodu (Cerpadla nebo ventilatory, které bézely nejméné, spustte jako prvni), nebo je
Ize nastavit tfidou UcCinnosti kazdého Cerpadla/ventilatoru (Cerpadla/ventilatory s
vysokou ucinnosti se napfiklad pouzivaji primarng).

Poznamka: Cisla uzlt mé&niéd musi byt postupna od 1.

Systémy s vice Cerpadly/ventilatory dosahuji vysoké urovné provozuschopnosti a
spolehlivosti, pokud jedno ¢erpadlo/ventilator selze nebo vyzaduje udrzbu, provoz
mohou prevzit jina Cerpadla/ventilatory. Efektivita, nepretrzity provoz a snadna
udrzba jsou davody, proc Ize systémy s vice Cerpadly/ventilatory nalézt v riznych
aplikacich v HVAC a W/WW pramyslu.

V systému IPC jeden méni¢ najednou funguje jako Fidici a mizete pouZit az sedm
podfizenych €erpadel. Se strategii pohyblivé Fidici jednotky Ize vybrat kazdy z
ménicd v sestavé, ktery bude puisobit jako fidici. Ridici ménié Fidi cely systém s vice
Cerpadly a ma nasledujici ukoly:

+ aktivace a deaktivace podfizenych ménica

 regulace rychlosti systémU pomoci interniho Ffizeni smycky PID podle interniho
bodu nastaveni

» zpracovani signalu 1/O (signaly bodu nastaveni a zpétné odezvy).

Systém IPC Ize aktivovat pomoci primarniho nastaveni nebo parametru 76.21
Konfigurace multicerpadla.

V systému IPC komunikuji ménice prostfednictvim propojeni stfidac-stfidac na
integrované sbérnici. Kazdy ménic v systému vyZaduje pfikaz spusténi, aby logika
IPC fungovala a v pfipadé potfeby vyuzila méni¢. Ve vychozim nastaveni v auto
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rezimu se toto provadi pomoci DI1. Mé&jte na paméti, Zze nastaveni bodu nastaveni a
skute€né hodnoty se nekopiruji pfes propojeni stfidac-stfidac. Tyto signaly musi byt
externé odeslany do kazdého ménice, aby byl zajistén redundantni systém.

Ridici data + stav ménice

| V V - \
EFB EFB EFB EFB

A A M .. A

I 1 1 1

DI - Ak |- - —|— % Lk -t ————= .- 4
I I I I

Al2 Sl ¢t — 44— === = - — -

Ménic 1 Méni¢ 2 Méni¢ 3 Ménic 8

Spusténi systému IPC

Systém IPC zahaji provoz, kdyz méni¢ obdrzi pfikaz ke spusténi z externiho
kontrolniho mista EXT2 (parametr 20.08 Zdroj in1 Ext2). Pfikaz spusténi oznaduje,
ze Cerpadlo je k dispozici systému IPC. Systém vSak odesila skutecny pfikaz
spusténi podfizenym méni¢lim na zakladé pozadovaného vystupu systému.

Pokud vSechny ménice v systému obdrzi pfikaz spusténi sou¢asné, ve vychozim
nastaveni se ménic s nejkratSi dobou chodu, ktery je pfipraven ke spusténi, spusti
jako Fidici ménié. Viz parametr 76.22 Cislo uzlu multicerpadla. Pro optimaini
energeticky provoz mizete kombinovat funkci klidového rezimu PID se systémem
IPC. Informace o funkci klidového rezimu PID viz Funkce klidového rezimu a zesileni
pro procesni PID ovladac (strana 165).

Poznamka: Systém IPC neni aktivni na externim kontrolnim misté EXT1.
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Hladké prechody €erpadla

Obrazek nize zobrazuje plynulé prechody ¢erpadla s riznymi rampovymi ¢asy.

Frekvence (Hz) Vystup procesu PID

aktualni fidici jednotky

Pocatecni urover

Normalni
_____ rampa
IPC ¢&as
hladkého
Pocatec- zrychleni
ni otacky (76.62)
(40.01)

Cas (t)

-
Prodle-  Prodleva
Va spus- magnetizace
téni

(76.55)

Casovy diagram plynulych pfechodt &erpadla ukazuje kroky spousténi derpadla. V
tomto pfipadé vystup procesu PID aktualni fidici jednotky pfekroCil po¢ate€ni urover
(76.30...76.32).

1. Systém IPC spusti nové ¢erpadlo po vyprseni ¢asu prodlevy spusténi (76.55
Prodleva spusténi).
Poté, co je motor zmagnetizovan a zane se otacet,
Nové Eerpadlo poté zrychli na Fidici otacky podél hladké rampy IPC definované
parametrem 76.62 IPC ¢as hladkého zrychleni.

2. Kdyz nové €erpadlo zrychluje, ostatni erpadla zpomaluji, aby udrzovaly stabilni
vystup systému, coz je v diagramu znazornéno jako Normalni rampa.

3. Jakmile nové Cerpadlo dosahne otacek aktualniho fidiciho Cerpadla, stane se toto
nové Cerpadlo novou Fidici jednotkou.

4. Nova fidici jednotka a vSechna zbyvajici €erpadla zaénou nasledovat otacky
fidicitho ménice definované procesnim PID fidiciho ménice.
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Priority ¢erpadel

Cerpadla maiji prioritu na zaklad& energetické tginnosti a odbé&ru procesu.

» Vysoka — energeticky uc¢inngjsi ¢erpadla
* Normalni — méné energeticky ucinna cerpadla
» Nizka - Cerpadla, ktera nebézi, pokud to proces nevyzaduje

Pomoci parametru 76.77 Priorita ¢erpadla muzete zvolit prioritu ¢erpadla. Systém
IPC upfednostiuje ¢erpadla s vysokou prioritou pfed ¢erpadly s normalni a nizkou
prioritou. Pomoci parametru 76.76 Max stacionarni ¢as mizete omezit dobu, po
kterou Cerpadlo nebézi, takze i Cerpadla s nizkou prioritou jsou pouzivana dostate¢né
gasto, aby byla udrzovana v provozuschopném stavu. Cerpadla pro udrZovani tlaku
(doplfiovaci Cerpadla) by méla byt ovladana samostatné, aby byla zajisténa potfebna
regulace.

Princip zmény fidici jednotka-podfizeny

1. Ridici jednotka Fidi proces, dokud podfizeny nedosahne bodu nastaveni. Pokud
neni dosazeno reference, nedojde ke zméné Fidici jednotka-podfizeny.

2. Je sledovan maximalni stacionarni ¢as (pokud je nastaven).

To ma vysokou prioritu, protozZe to zajistuje, Zze €erpadlo je udrzovano v dobrém
stavu a nezlstane nefunkéni.

3. Po kontrole maximalniho stacionarniho ¢asu jsou sledovany priority ¢erpadia.
Tim je zajisténo, Ze jsou nejCastéji provozovana Cerpadla s vysokou prioritou.

4. Pokud neni nastavena zadna z vySe uvedenych podminek, systém se pokusi
vyvazit provozni dobu mezi véemi Cerpadly.

Automaticka synchronizace parametra

Funkce automatické synchronizace parametr( snizuje pocet konfigura¢nich kroku v
systému IPC.

Skupiny synchronizovanych parametra se vybiraji pomoci parametru 76.702 IPC
nastaveni synchronizace. Kromé toho existuji nékteré parametry zavislé na ménici,
které nejsou synchronizovany, jako 76.22 Cislo uzlu multierpadla. Chcete-li povolit
synchronizaci skupiny parametrl mezi dvéma nebo vice ménici, musi byt
synchronizace skupin povolena na vSech ménicich.

Proces synchronizace pouziva dva mechanismy k zaji$téni synchronizace skupin
parametr. Kdyz je hodnota parametru zménéna v ménici, vysila zménénou hodnotu
parametru do spojeni stfidac-stfidac (121). VSechny ménice, které maji povolenou
synchronizaci, na¢tou hodnotu ze spojeni stfidac-stfidac (121) a nastavi vlastni
hodnotu parametru.

Méni¢ navic pravidelné vysila skupinu CRC (kontrola cyklické redundance) na
spojeni stfidac-stfidac (121) spolu s ¢asovym razitkem ¢asu posledni Upravy skupiny.
Z téchto informaci mohou ménice vyvodit zavér, zda je skupina synchronizovana a
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ktera jednotka ma nejnovéjsi hodnoty parametrd. Pokud je zde CRC neshoda,
ménice pozaduji hodnoty parametrd ze skupiny parametrd a z ménice s nejnovéjsimi
hodnotami.

Zmeény v konfiguraci méni¢e miizete sledovat pomoci vypoctu kontrolniho souctu
parametrd, viz ¢ast Vypocet kontrolniho souctu parametrt na strané 229.

Autozména ridici jednotky IPC

Systém IPC se sklada z nékolika ¢erpadel (ménicu), ale ma pouze jedno aktivni Fidici
gerpadlo. Ridici ¢erpadlo Fidi systém IPC spusténim a zastavenim podFizenych
Cerpadel, pokud je to nutné, a odeslanim reference na vSechna podfizena Cerpadla
pres sit IPC.

Cerpadlo, které bylo spusténo jako prvni, je obvykle prvni aktivni fidici jednotkou.
Pokud je spusténo vice ménicu soucasné, bude aktivni fidici jednotkou erpadlo s
nejmensim &islem uzlu. Funkce autozmény se pouziva k pfenosu tohoto Fidiciho
statusu v systému IPC na dalSi ¢erpadlo v zadaném pofadi. Timto zplisobem
autozmeéna ovlivni také poradi spusténi podfizenych Cerpadel.

Poznamka: Cisla uzIt mé&ni&t musi byt postupna od 1.

Autozménu Ize spustit nékolika zpUsoby. Spoustéc je vybran pomoci parametru
76.70 PFC autozména. Mezi tyto spoustéce patfi digitalni vstupy, asované funkce,
pevné ¢asové intervaly, kdyZ jsou zastavena vSechna Cerpadla nebo kdykoli logika
opotfebeni uréi, Ze je €as na zménu fidici jednotky. | kdyzZ je tento spoustéc aktivni,
zpétna vazba PID musi byt na referenci a otacky ¢erpadla musi byt pod parametrem
76.73 Uroveri autozmény nez miize dojit k automatické zméné.

Pokud neni autozména mozna z vy$e uvedenych divodu, systém si poZzadavek
zapamatuje a po splnéni vSech poZadavk( provede autozménu.

Autozménu Ize provést pomoci dvou moznych sekvenci: bud’ s rovhomérnym
opotifebenim nebo pevnou sekvenci.

Pro IPC je vychozi hodnota parametru 76.70 PFC autozména je Rovnomérné
opotrebeni.Pokud je hodnota parametru Nevybrano nebo Zvoleno, systém
automaticky zvoli Rovnomérné opotfebeni.

Pokud je hodnota 76.70 PFC autozména jina nez Nevybrano, Zvoleno nebo
Rovnomérné opotfebeni, pouzije se pevna posloupnost. Pevny asovy interval Ize
urcit parametrem 76.71 PFC interval autozmény.
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Rovnomérné opotfebeni je vychozi hodnotou po vybéru konfigurace IPC. Pfi
rovnomérném opotfebeni se fidici status pfevadi na podfizené Cerpadlo spliujici

* maximalni stacionarni ¢as (parametr 76.76)

+ priorita Cerpadla (parametr 76.77)

* maximalni nevyrovnané opotfebeni (parametr 76.72)
+ doba chodu (parametry 77.10...77.18)

+ (Cislo uzlu (parametr 76.22).

Pevna sekvence prevadi fidici status na dalsi Cislo uzlu. Pokud je napfiklad ¢erpadlo
1 Fidici a spoustéci pofadi je 1-2-3-4, pak po autozméné bude €erpadlo 2 fidici a
pocatecni pofadi bude 2-3-4-1. Pokud dalSi fidici Cerpadlo pfi spusténi autozmény
nebé&zi, bude spusténo a fidici status bude pfenesen na toto €erpadlo, jakmile
dokonéi rozbéhové rampovani.

Méjte na paméti, ze autozména pevné sekvence vyzaduje, aby bylo mozné spustit
jedno Cerpadlo nebo aby bézela vSechna ¢erpadla (pocet Cerpadel se rovna
maximalnimu poctu €erpadel), nez bude mozné provést autozménu. Pokud mate
napfiklad 8 Cerpadel, maximum bylo nastaveno na 3 a bé&Zi 3 ¢erpadla, k autozméné
nedojde, dokud nebude zastaveno tfeti Cerpadlo, protoZe jinak by pofadi spusténi
nebylo spravné (neni mozné prekrocit maximalni pocet ¢erpadel). Pokud by ovéem v
tomto pfikladu bylo maximum nastaveno na 8 a vSech 8 Cerpadel by bézZelo, dojde k
autozmeéné.

Pokud si nepfejete, aby néjaké konkrétni €erpadlo bylo fidicim (napfiklad pokud
gerpadlo nema pfipojenou zpétnou vazbu procesu), nastavte parametr 76.23 Ridici
Jjednotka povolena pro tuto pumpu na Nepravda. Timto zplsobem bude ¢erpadlo pfi
pfenosu Fidiciho statusu béhem autozmény pfemosténo.

Parametr povoleni fidici jednotky Ize také pfipojit k jinym bitovym zdrojim, napfiklad
k dohledu, aby se zabranilo tomu, ze ¢erpadlo bude fidici jednotkou, kdyz dojde k
néjaké udalosti (pokud doslo napfiklad k pferuseni Al).

Pokud bézici fidici jednotka ztrati schopnost byt fidici jednotkou, systém se pokusi
co nejrychleji dostat z tohoto stavu vybé&rem nové fidici jednotky a spusténim novych
Cerpadel v pfipadé potieby.

Systém IPC komunikuje pres sbérnici 2] pfipojené k EFB zasilanim reference, stavu,
doby chodu a dalSich systémovych informaci mezi Cerpadly. Pokud dojde ke ztraté
komunikace mezi Cerpadly pfi pouziti pevné sekvence, stane se Cerpadlo s nejnizSim
pocétem uzll novou Fidici jednotkou pro sitovy segment, ktery jes$té nemél aktivni
fidici jednotku. Pfi rovnomérném opotfebeni je dalSi vybér fidici jednotky zaloZzen na
logice rovnomérného opotiebeni. Kdyz mohou ¢erpadla opét vzajemné komunikovat,

jednotka z druhého segmentu sité po urcité prodlevé uvolni fidici status.

Pokud €erpadlo nevidi zadné jiné ¢erpadlo, pocka po dobu definovanou v parametru
40.33 Set 1 — integracni doba, nez zacne pumpovat. Pokud je systém po uplynuti
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¢asu na bodu nastaveni, jednotlivé Cerpadlo se nespusti, aby nezasahovalo do
systému.

Nastaveni

Skupina parametru 76 Konfigurace multi¢erpadla (strana 624)
+ Skupina parametr(i 77 Udrzba a sledovani multiéerpadla (strana 635).
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Priklad aplikace: Systém IPC se tremi ménici a tremi cerpadly

V tomto pfikladu jsou tfi ménice se tfemi Cerpadly pfipojeny ke spolupraci. Priklad
simuluje, jak tlakovy senzor fidi systém. Externi tlakovy senzor musi byt pfipojen k
systému a bude odesilat informace do ménice, ktery fidi provoz ¢erpadla i
podfizenych ménicu.

Jednotliva Cerpadla Ize testovat v rezimu Manualni (mistni fizeni), ktery umoznuje
nastavit rychlost z ovladaciho panelu. Ménice Ize spoustét a zastavovat pomoci
tlac¢itek Manualni a Vypnuto na ovladacim panelu.

Aby bylo mozné provozovat systém IPC, musi byt systém provozovan v auto rezimu
(dalkové ovladani) a s fizenim uzaviené smyc¢ky PID. Bod nastaveni PID je nastaven
jako konstantni bod nastaveni a pfevadéc tlaku pouzity jako zpétna vazba procesu je
pfipojen k analogovému vstupu 2.

Ke spusténi systému se pouzivaji nasledujici digitalni vstupy: DI1 Povoleni spusténi

systému (Start/Stop) a D14 Blokovani startu (pfipojeni senzoru bé&hu nasucho).

Poznamky:

» Pokud neni spinéno jakékoli blokovani (viz parametry 20.40 Pripustny béh ...
20.44 Blokovani startu 4) méni¢ nebude mozné spustit.

» Systém IPC vyzaduje, aby byly vS§echny méni¢e programovany stejnou verzi
firmwaru. Jednotky s jinou verzi firmwaru nez Fidici jednotka vygeneruji varovani
o neshodé verzi IPC, protoZe interni kontrolni soucet bude neshodny.

Diagram zapojeni

Rozdélo-

vac signalu

Pfevades 4 MA...
tlaku 20 mA

Ménic 2 Méni¢ 3

Y24V

DGND

oCcom

Start/|—
Stop|
Bloko-|

| vani
startu

K1 t
Senzor tniku Integrovana sbérnice Integrovana sbeérnice Integrovanéa sbérnice
tésnénim 29 B ] 29 B

w ” WV D | <O % *

T o~ Toao] e
o | |
o ov ] | -

Poznamka: Pokud se pouziva proudovy signal, pouzijte rozdélovac signalu k
pfipojeni signalu senzoru ke vSem méni¢um, které mohou prevzit Fidici roli.
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Napétovy signal Ize také pouzit pro zpétnou vazbu senzoru. To umozhiuje zietézeni
signalu senzoru. U typu signdlu by se méla zohledriovat vzdalenost.

Rychlé kroky — shrnuti programovani

Spustte vSechny tfi ménic¢e normalnim zplsobem (viz €ast Jak zafizeni spustit na
strané 26).

Nakonfigurujte IPC v prvnim ménidi

Nastavenim prvniho méni¢e muzete replikovat parametry ménic¢e pomoci funkce
synchronizace pod Zvolte Sdilena nastaveni nize.To urychluje proces uvadéni do
provozu a pomaha predchazet chybam.

Nabidka > Primarni nastaveni > Prvky cerpadla

» Zvolte Vice€erpadlovy ovladac¢
+ Vyberte a upravte Cerpaci rezim: Inteligentni oviada¢ erpadia (IPC)
» Stisknéte Dalsi
« Upravte Cislo uzlu: (Toto &islo musi byt pro kazdy ménié¢ v systému IPC
jedinecné. V tomto pfikladu pouzivame 1 pro prvni ménic, 2 pro druhy ménic¢ a
3 pro tfeti ménic.)

» Stisknéte Dalsi
+ Zvolte Nastaveni pro toto ¢erpadlio

* Upravte Nazev ménice: (Ponechte vychozi nazev nebo zadejte jedinecny
nazev.)

+ Upravte Cislo uzlu: (Zadejte &islo uzlu, pokud jiz nebylo uvedeno vyse.)

* Zvolte Y] Miize byt fidici jednotka. (V tomto prikladu mohou v§echny tfi
ménice fungovat jako Fidici jednotka. Redundantni provoz vyzaduje pohybujici
se Fidici jednotku. Pokud toto zvoleno neni, mize méni¢ fungovat pouze jako
podfizeny.)

+ Upravte Preferujte toto éerpadlo: Stfedni. (Cerpadla Ize uptednostnit na
zakladé energetické ucinnosti a odbéru procesu: Vysoka — energeticky

Cerpadla, kterd nebé&zi, pokud to proces nevyZaduje. Podobné Cerpadla se
doporucuji pouzivat v posilovacich aplikacich.)
» Stisknéte Zpét
+ Zvolte Sdilena nastaveni
» Zvolte Nastaveni synchronizace

» Upravte Chcete umoznit synchronizaci nastaveni s ostatnimi ménici?:
Ano. (Synchronizace u$etfi znaéné mnozstvi ¢asu pro celkovou
konfiguraci systému. Rovnéz zajistuje, ze hodnoty ve vybranych
skupinach parametr( jsou stejné a jsou kopirovany podle naposledy
zménénych parametrd.)

« Stisknéte DalSi
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Upravte Zvolte nastaveni ke kopirovani mezi vSemi ménici:
Zvolte V] Nastaveni Al

Zvolte V] Nastaveni PID

Zvolte VI IPC sdilena nastaveni

Stisknéte DalSi

Upravte Celkovy pocet cerpadel: 3

Upravte Vzdy provozovat alespon: 1 ¢erpadlo

Upravte Nikdy vice nez: 3 ¢erpadla (Tyto tfi informace jsou synchronizovany
prostfednictvim propojeni stfidac-stfidac¢ mezi vSemi ménici.)

Zvolte Start/Stop rychlosti (Definujte, kdy ma byt ¢erpadlo spusténo nebo
zastaveno systémem, aby bylo mozné splnit odbér, pfi zachovani cilového
tlaku. Pfikladové hodnoty:

Upravte Spustit 2. ¢erpadlo na: 48 Hz
Upravte Spustit 3. €erpadlo na: 48 Hz
Upravte Spustit 3. ¢erpadlo na: 25 Hz
Upravte Spustit 2. ¢erpadlo na: 25 Hz

Pokud prvni ¢erpadlo nedokaze udrzet tlak a prekroCi 48 Hz, aktivuje se
druhé Cerpadlo. Pokud odbér stale stoupa a obé Cerpadla pfekroli 48 Hz,
aktivuje se treti Cerpadlo.

Pokud odbér poklesne a tfi aktivovana Cerpadla klesnou pod 25 Hz, treti
Cerpadlo se deaktivuje. Pokud je odbér stale pfili§ nizky a zbyvajici dvé
Cerpadla klesnou pod 25 Hz, druhé ¢erpadlo se deaktivuje.

Tyto hodnoty musi byt definovany podle systému. V mnoha aplikacich
klesaji ota¢ky spusténi a zastaveni v uzkém rozsahu, napfiklad 25...30 Hz
a40...45 Hz.

Stisknéte Zpét

Zvolte Vyhlazovani prechodu

Upravte Ignorujte odbérové $piéky pod: 2,00 s (Cas $picky popisuije, jak
dlouho musi vystupni frekvence prekrocit nastaveni po¢ate¢niho bodu Hz,
v tomto pfipadé 48 Hz, dokud IPC nespusti dalSi ménic.)

Upravte Ignorujte odbérové propady pod: 3,00 s (Doba poklesu
popisuje, jak dlouho musi frekvence zustat pod 25 Hz, dokud IPC
nezastavi jeden ménic¢. Tim se vyhladi chovani IPC a zabrani se
zbyte€nym spousténim a zastavovanim meénicu.)

Stisknéte Zpét

Zvolte Autozména. Tato funkce zajiStuje, Ze doba béhu v§ech ménica v
systému je vyvazena.

Upravte Maximalni nevyrovnané opotiebeni: 72 h. (Toto uréuje
maximalni rozdil v dobé béhu mezi ménici v systému IPC.)
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* Upravte Maximalni doba stani: 0,0 h. (Tim se zajisti, Ze bude Cerpadlo
dostate¢né vyuzivano. Toto chrani zejména Cerpadla s nizkou prioritou
pfed zablokovanim. Hodnota 0,0 h deaktivuje parametr.)

» Upravte Autozména pouze pod: 7100 %. (Uréuje maximalni otacky, kdyz
je povolena vyména Eerpadla. Hodnota 100 % umoZruje vyménu
Cerpadla, kdykoli je to potfeba.)

» Stisknéte Zpét
* Zvolte PID ovlada¢ (Sekundarni reference, EXT2)
«  Zvolte Y] Pouzijte PID ovladaé
» Upravte Aktivujte PID ovlada¢ z: VZdy aktivni
» Upravte Start/stop/smér z: D/ Start/stop
* Upravte Méni¢: bar
» Zobrazte PID stav: 0 hex
» Zvolte Zpétna odezva
« Skute¢na hodnota: 0,0 bart
* Upravte Zdroj: Al2 Skalovano
* Zvolte Al2 Skalovani
* Upravte Rozsah: 4...20 mA
* Upravte Skalovano min: 0,000 barti

+ Upravte Skalovano max: 6,000 barti
» Stisknéte Zpét
* Upravte Cas filtrovani: 0,000 s
» Stisknéte Zpét
* Zvolte Bod nastaveni
« Skutec¢na hodnota: 0,0 bart
* Upravte Zdroj: Konstantni bod nastaveni
* Zvolte Konstantni body nastaveni
» Upravte Konstantni bod nastaveni 1: 4,00 bart
» Upravte Konstantni bod nastaveni 2: 0,00 bart
* Upravte Minimum: 0,00 bart
* Upravte Maximum: 6,00 barti
» Stisknéte Zpét
* Zvolte Ladéni
» Aktualni hodnota odchylky: 0,00 bart
» Upravte zisk: 1,00
e Upravte Cas derivace: 0,000 s
» Upravte Filtraéni doba derivace: 0,0 s
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« Stisknéte Zpét

» Upravte Zvyste vystup: Zpétna vazba < Bod nastaveni (Pouziva se pfi plnéni
pomocného Cerpadla nebo nadrze. ,Zpétna vazba > Reference” se pouziva
napfiklad pfi vyprazdfiovani nadrze. ,Zpétna vazba > Reference” se také
pouziva v aplikacich chladicich vézi.)

+ Zvolte Vystup:
« Skute¢na hodnota: 0,00
* Upravte Minimum: 0,00
+ Upravte Maximum: 50,00 (US: 60,00) (Hz) nebo 100,0 (%)
» Stisknéte Zpét
« Zvolte a upravte Funkci klidového rezimu: Vypnuto
* Opakovanym stisknutim Zpét se vratte do Primarni nastaveni.

Nakonfigurujte zbyvajici ménice

Po spusténi a konfiguraci IPC prvniho ménice v systému muzete spustit ostatni
ménice(viz ¢ast Jak zafizeni spustit na strané 26).

Poté nakonfigurujte kazdy z téchto méni¢l nasledujicim zptsobem.

Nabidka > Primarni nastaveni > Prvky ¢erpadla

» Zvolte Vice€erpadlovy ovladac¢
+  Zvolte Cerpaci rezim: Inteligentni oviada¢ éerpadia (IPC)
» Stisknéte Dalsi
+ Upravte Cislo uzlu: (Zbytek mé&ni&t, v tomto pfikladu 2...3.)
« Stisknéte Dalsi
+ Zvolte Zdroj komunikaéniho spojeni
+ Zvolte EFB nebo FBA
« Stisknéte Dalsi
» Zvolte Nastaveni pro toto ¢erpadlo
* Upravte Nazev ménice: (Uvedte jedine¢ny nazev.)
+ Upravte Cislo uzlu: (Zadejte &islo uzlu, pokud jiZ nebylo uvedeno vy3e.)
«  Zvolte moznost ¥ Muize byt fidici jednotka
» Upravte Preferujte toto cerpadlo: Stredni
+ Stisknéte Zpét
» Zvolte Sdilena nastaveni
» Zvolte Nastaveni synchronizace
» Upravte Chcete umoznit synchronizaci nastaveni s ostatnimi ménici?: Ano.
+ Stisknéte Dalsi

* Upravte Zvolte nastaveni ke kopirovani mezi vSemi ménici:
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«  Zvolte Y] Nastaveni Al
+  Zvolte V] Nastaveni PID
* Zvolte V] IPC sdilena nastaveni
* Opakovanym stisknutim Zpét se vratte do Primarni nastaveni.
Nyni jsou vSechna vy$e uvedena nastaveni parametr(i zkopirovana do tohoto ménice
a systém je pfipraven k provozu.
Nastaveni
* Nabidka > Primarni nastaveni > Vicecerpadlovy ovlada¢ (IPC)
» Skupina parametrti 01 Skute¢né hodnoty (strana 387)
+ Skupina parametrl 40 Nastaveni 1 pro vybér zdroje aktivace PID (strana 564)

+ Skupiny parametr(l 76 Konfigurace multierpadla (strana 624) a 77 Udrzba a
sledovani multicerpadla (strana 635).

Regulace jednotlivého ¢erpadla a ventilatoru (PFC/SPFC)

Regulace jednotlivého ¢erpadla a ventilatoru (PFC) se pouziva v systémech ¢erpadel
nebo ventilatord skladajicich se z jednoho ménice a vice ¢erpadel nebo ventilatoru.
Méni¢ Fidi otacky jednoho z Cerpadel/ventilatorl a navic pfipojuje (a odpojuje) dalsi
Cerpadla/ventilatory pfimo do napajeci sité prostfednictvim stykacu.

Logika Fizeni PFC zapina a vypind pomocné motory podle toho, jak to vyZaduji
zmeény kapacity procesu. V aplikaci s Cerpadlem, napfiklad méni¢ fidi motor prvniho
Cerpadla a méni ota¢ky motoru tak, aby fidil vystup Cerpadla. Toto Cerpadlo je
¢erpadlo s regulovanymi otackami. Kdyz odbér (pfedstavovany referenci PID
procesu) prekroCi kapacitu prvniho ¢erpadla (uzivatelem definovany limit
otacek/frekvence), logika PFC automaticky spusti pomocné Cerpadlo. Logika také
snizuje otacky prvniho €erpadla fizeného méni¢em, aby se zohledrovalo pfidani
celkového vystupu systému pomocnym Cerpadla. Poté, stejné jako predtim, PID
ovlada¢ nastavi otacky/frekvenci prvniho ¢erpadla tak, aby vystup systému vyhovoval
potfebam procesu. Pokud odbér nadale roste, logika PFC pfidava dal$i pomocna
¢erpadla podobnym zplsobem, jak byl pravé popsan.

Kdyz odbér klesa, takze rychlost prvniho ¢erpadla klesne pod minimalni limit
(uzivatelem definovany jako limit rychlosti/frekvence), logika PFC automaticky
zastavi pomocné Cerpadlo. Logika PFC také zvySuje rychlost Eerpadla Fizeného
méni¢em, aby zohlednila chybéjici vystup zastaveného pomocného Cerpadla.

Regulace jednotlivého Eerpadla a ventilatoru (PFC) je podporovana pouze na
externim kontrolnim misté EXT2.
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Priklad: Aplikace pfivodu vody se stalym tlakem tfemi Cerpadly

Hlavni napajeni

S

Motor VSD Pomocny Pomocny
motor 1 motor 2

Cerpadlo 1 je pfipojeno k motoru VSD (motor Fizeny mé&nigem).
Cerpadilo 2 je pfipojeno k pomocnému motoru 1.
Cerpadlo 3 je pfipojeno k pomocnému motoru 2.

Spotieba pritoku vs. stav ¢erpadla
Spotteba Cerpadlo 1 Cerpadlo 2 Cerpadio 3
Nizka VSD Vypnuto Vypnuto
J VSD DOL Vypnuto
Vysoka VSD DOL DOL
J VSD DOL Vypnuto
Nizka VSD Vypnuto Vypnuto

VSD = Rizeno méni¢em, ladéni vystupnich otagek podle PID ovladade.
DOL = PF¥imé pripojeni. Cerpadlo b&Zi pfi stanovenych jmenovitych otagkach motoru.
Off = Offline. Cerpadlo se zastavi.

Setrna regulace éerpadla a ventilatoru(SPFC)

Logika Setrné regulace ¢erpadla a ventilatoru (SPFC) je variantou logiky PFC pro
stfidavé aplikace Cerpadla a ventilatoru, kde jsou Zadouci nizsi tlakové Spicky, kdyz
ma byt spustén novy pomocny motor. Logika SPFC je snadny zpusob, jak
implementovat jemné spousténi pfimych (pomocnych) motor(.

Hlavni rozdil mezi tradi¢ni logikou PFC a SPFC je v tom, jak logika SPFC pfimo
pfipojuje pomocné motory. Kdyz jsou splnéna kritéria pro spusténi nového motoru (viz
vyse), logika SPFC odpoji motor Fizeny méniCem od ménice a okamzité tento motor
pfipoji k napajeci siti letmym startem, tj. kdyZ motor stale dobiha. Méni¢ se poté pfipoji
k dalsi jednotce Cerpadla/ventilatoru, ktera ma byt spusténa, a zacne fidit otacky této
jednotky, zatimco dfive fizena jednotka je nyni pfipojena pfimo pfes stykac.
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Podobnym zplsobem jsou spoustény dalSi (pomocné) motory. Proces zastaveni
motoru je stejny jako u bézného PFC procesu.

V nékterych pfipadech umozfiuje SPFC zmirnit rozb&hovy proud pfi pfimém pfipojeni
pomocnych motorl. Vysledkem muze byt dosazeni nizSich tlakovych Spicek na
potrubi a erpadlech.

Priklad: Aplikace pfivodu vody se stalym tlakem tfemi Cerpadly

Hlavni napajeni

"
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Motor 1 Motor 2 Motor 3

Cerpadlo 1 je pfipojeno k Motoru 1.
Cerpadlo 2 je pfipojeno k Motoru 2.
Cerpadlo 3 je pfipojeno k Motoru 3.
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Spotieba pratoku a stav cerpadla
Spotieba Cerpadio 1 Cerpadio 2 Cerpadlo 3
Nizka VSD Vypnuto Vypnuto
Np DOL VSD Vypnuto
Vysoka DOL DOL VSD
f} J DOL Vypnuto VSD
Nizka Vypnuto Vypnuto VSD
) VSD Vypnuto DOL
Vysoka DOL VSD DOL
Np DOL VSD Vypnuto
Nizka Vypnuto VSD Vypnuto
J VSD DOL Vypnuto
g Vysoka DOL DOL VSD

VSD = Rizeno méni¢em, ladéni vystupnich otagek podle PID ovladage.
DOL = P¥imé pripojeni. Cerpadlo b&Zi pfi stanovenych jmenovitych otagkach motoru.
Off = Offline. Cerpadlo se zastavi.

Autozména

Automatické otaceni spoustéciho porfadi neboli funkce Autozmény slouzi v mnoha
nastavenich typu PFC dvéma hlavnim u¢elim. Jednim z nich je rovhomérné
zachovani doby chodu ¢erpadel/ventilator(i v pribéhu ¢asu, aby se opotfebovavala
rovhomérné. Druhym u&elem je zabranit jakémukoli Eerpadlu/ventilatoru stét pFilis
dlouho necinné, coz by jednotku ucpalo. V nékterych pfipadech je Zadouci otocit
spoustéci pofadi pouze tehdy, kdyZ jsou zastaveny vSechny jednotky, napfiklad aby
se minimalizoval dopad na proces.

Autozménu Ize spustit také Casovanou funkci (viz strana 160).

Existuji tfi rezimy autozmény podle toho, jaky druh PFC a SPFC spolu s pomocnym
obvodem je implementovan.
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1. Autozména PFC pouze s pomocnymi motory
Priklad: Aplikace pfivodu vody se stalym tlakem tfemi cerpadly.

Dvé cerpadla splfiuji spotfebu pratoku pro dlouhodoby provoz a tfeti erpadlo je
vyhrazeno pro stfidani. V tomto rezimu pracuji stfidavé pouze dva pomocné motory,
Cerpadlo 2 a Cerpadlo 3.

Hlavni napajeni

g
>

Motor VSD Pomocny Pomocny
motor 1 motor 2

Cerpadlo 1 je pfipojeno k motoru VSD (motor Fizeny méniem).
Cerpadlo 2 je pfipojeno k pomocnému motoru 1.
Cerpadilo 3 je pfipojeno k pomocnému motoru 2.

Spotieba pratoku a stav cerpadla
Spotieba Cerpadio 1 Cerpadio 2 Cerpadio 3
Nizka VSD Vypnuto Vypnuto
Normalni VSD DOL Vypnuto
J VSD Vypnuto DOL
J VSD DOL Vypnuto
Normalni VSD Vypnuto DOL

VSD = Rizeno méni¢em, ladéni vystupnich otagek podle PID ovladage.
DOL = P¥imé pripojeni. Cerpadlo b&Zi p¥i stanovenych jmenovitych otagkach motoru.
Off = Offline. Cerpadlo se zastavi.
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Priklad: Aplikace pfivodu vody se stalym tlakem tfemi erpadly

Dvé cerpadla splfuji spotfebu pratoku pro dlouhodoby provoz a treti Eerpadlo je
vyhrazeno pro stfidani. Jelikoz vSechny motory budou posunuty pro proces
autozmeény, je zapotfebi specialni pomocny obvod, ktery je stejny jako u systému

SPFC.

V tomto reZimu se motor VSD postupné pfesune na dalSi Cerpadla jedno po druhém,

ale pomocny motor bude vzdy uveden do pfimého pfipojeni v rezimu DOL. T¥i
Cerpadla jsou vSak celkové posunuta.

Hlavni napajeni

i

Motor 1

Cerpadlo 1 je pfipojeno k Motoru 1.
Cerpadlo 2 je pFipojeno k Motoru 2.
Cerpadlo 3 je pfipojeno k Motoru 3.

Spotieba pritoku a stav ¢erpadla
Spotteba Cerpadio 1 Cerpadio 2 Cerpadio 3
Nizka VSD Vypnuto Vypnuto
Normalni VSD DOL Vypnuto
N Vypnuto VSD DOL
J DOL Vypnuto VSD
Normalni VSD DOL Vypnuto

VSD = Rizeno méni¢em, ladéni vystupnich otadek podle PID ovladade.
DOL = P¥imé ptipojeni. Cerpadlo b&Zi pfi stanovenych jmenovitych otagkach motoru.
Off = Offline. Cerpadlo se zastavi.
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3. Autozména pomoci SPFC

Pomocny motor nema v SPFC smysl. Nezalezi na tom, zda zvolite moznost VSechny
motory nebo Pouze pomocny motor.

Priklad: Aplikace pfivodu vody se stalym tlakem tfemi Cerpadly

Dvé cerpadla splfiuji spotfebu pratoku pro dlouhodoby provoz a treti ¢erpadlo je

vyhrazeno pro stfidani.

Systém SPFC pfirozené podporuje autozménu. Neni potfeba Zadny dalsi
komponent, pokud tam jiz funguje SPFC. V tomto reZimu jsou v3echna Cerpadla vZdy

spousténa méni¢em, protoze jsou v normalnim provozu SPFC.

Hlavni napajeni

-

Motor 1

-

Motor 2

-

Motor 3

(E:erpadlo 1 je pfipojeno k Motoru 1.
gerpadlo 2 je pfipojeno k Motoru 2.
Cerpadlo 3 je pfipojeno k Motoru 3.
Spotieba pratoku a stav cerpadla
Spotreba Cerpadio 1 Cerpadio 2 Cerpadio 3
Nizka VSD Vypnuto Vypnuto
Normalni DOL VSD Vypnuto
N2 Vypnuto DOL VSD
J VSD Vypnuto DOL
Normalni DOL VSD Vypnuto

VSD = Rizeno mé&ni¢em, ladéni vystupnich otagek podle PID ovladade.

DOL = PFimé pripojeni. Cerpadlo b&Zi pii stanovenych jmenovitych otaékach motoru.
Off = Offline. Cerpadlo se zastavi.
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Blokovani

Existuje moznost definovat blokovaci signaly pro kazdy motor v systému PFC. Kdyz
je k dispozici blokovaci signal motoru, motor se u¢astni spoustéci sekvence PFC.
Pokud je signal blokovan, motor je vylou¢en. Tuto funkci Ize pouzit k informovani
logiky PFC, Ze motor neni k dispozici (napfiklad kvdli idrzbé nebo manualnimu
pfimému spusténi).

Nastaveni

» Skupina parametrd 10 Standardni DI, RO (strana 409)

Skupina parametra 40 Nastaveni 1 pro vybér zdroje aktivace PID (strana 564)

« Skupiny parametr(i 76 Konfigurace multierpadla (strana 624) a 77 Udrzba a
sledovani multiCerpadla (strana 635).
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Priklad aplikace 1: Privodni ventilator, zakladni sledovac (follower)

Existuje Fada rliznych vstupt a Fidicich schémat, které Ize pouzit pro méni¢
pouzivany na napajecim ventilatoru. NiZze uvedeny pfiklad se sklada z jedné z vice
zakladnich konfiguraci. Nasledujici stranky budou stavét na tomto pfikladu a
poskytnou pokrocilejsi pfiklady. Nize uvedeny ptiklad se sklada z:

« Spusténi/zastaveni sepnuti kontaktu ze systému automatizace budov (BAS)

* 0...10 V DC analogovy pfikazovy signal otacek z BAS

+ Zadné bezpeénostni prvky na méni¢ a Zadna zpétna vazba stavu na BAS.

Diagram zapojeni

X

Referenéni napéti a analogové vstupy a vystupy

1 SCR Stinéni signainiho kabelu (opleteni)
0...10 V DC otacky 2 Al Vystupni frekvence/reference rychlosti: 0...10 V
referen¢ni signal 3 AGND Zem obvodu analogového vstupu
4 +10V Referenéni napéti 10 V DC
5 Al2 Aktualni zpétna vazba: 0...20 mA
6 AGND Zem obvodu analogového vstupu
7 AO1 Vystupni kmitocet: 0...10 V
8 AO2 Proud motoru: 0...20 mA
9 AGND Zem obvodu analogového vystupu

X2 a X3 Vystup pomocného napéti a programovatelné digitalni vstupy

+24 'V Vystup pomocného napéti +24 V DC, max. 250 mA

DGND Zem vystupu pomocného napéti

DCOM Zem digitalniho vstupu pro v§echny

Signal DI1 Stop (0) / Start (1)
spusténi/zastaveni DI2 Neni konfigurovano

DI3 Konstantni kmitocet/volba otacek
Dl4 Neni konfigurovano
DI5 Neni konfigurovano

DI6 Neni konfigurovano

Regulator tlumice
:; 250 VAC/30VDC
= 2A

Pfipojte klapku ke
zdroji energie
19 pfipojeno k 21

Bézi
:; 250 VAC/30VDC
— 2A

Bézi
22 pfipojeno k 24

Porucha (-1)
:; 250 VAC/30VDC
— 2A

Poruchovy stav
25 pfipojeno k 26

Rychlé kroky — shrnuti programovani

Nize uvedena nastaveni se méni vzhledem k vychozim nastavenim ménice, aby

splhovaly pozadavky aplikace:

Nabidka > Primarni nastaveni > Start, stop, reference > Blokovani/povoleni
» Zrusit volbu [ Pouzijte blokovani startu 1
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Priklad aplikace 2: Privodni ventilator, sledova¢ zakladnich otacek
s blokovanim a stavem

Existuje fada rdznych vstupu a fidicich schémat, které Ize pouzit pro méni¢

pouzivany jako regulator napajeciho ventildtoru. NiZze uvedeny pfiklad se sklada z:

» Spusténi/zastaveni sepnuti kontaktu ze systému automatizace budov (BAS)

* 0...10 V DC analogovy pfikazovy signal otacek z BAS

+ K ménici je pfipojen bezpecnostni kontakt potrubi s vysokym statickym tlakem
(pretlak)

» Zpétna vazba stavu béhu/zastaveni z ménice do BAS

« Chybové/nechybova stavova zpétna vazba z ménice do BAS.

Diagram zapojeni

X

Referenéni napéti a analogové vstupy a vystupy
SCR Stinéni signalniho kabelu (opleteni)
Al1 Vystupni frekvence/reference rychlosti: 0...10 V
AGND Zem obvodu analogového vstupu
+10V Referenéni napéti 10 V. DC
Al2 Aktualni zpétna vazba: 0...20 mA
AGND Zem obvodu analogového vstupu
AO1 Vystupni kmitocet: 0...10 V
AO2 Proud motoru: 0...20 mA
AGND Zem obvodu analogového vystupu
X2 a X3 Vystup pomocného napéti a programovatelné digitalni vstupy
+24V Vystup pomocného napéti +24 V DC, max. 250 mA
DGND Zem vystupu pomocného napéti
DCOM Zem digitélniho vstupu pro vSechny

0...10 V DC otagky
referen¢ni signal

©oO~NOOGaRWN=

Signal DI Stop (0) / Start (1)
spusténi/zastaveni DI2 Neni konfigurovano
| L DI3 Konstantni kmitocet/volba otaéek
benggrswgzﬁ(?)tfittlgkk% DI4 Blokovani startu 1 (1 = umoznit start)
DI5 Neni konfigurovano

DI6 Neni konfigurovano

Regulator tlumice | Pfipojte klapku ke

:| 250 V AC /30 V DC | zdroji energie
— 2A 19 pfipojeno k 21
Bézi Bézi
Stav béhu :; 250 VAC /30 V DC | 22 pfipojeno k 24
— 2A
Porucha (-1) Poruchovy stav
Stav poruchy | 250 VAG/ 30 v DC| 25 pfipojenc k 26
— 2A



TTSNORDIKA
Sticky Note
Accepted set by TTSNORDIKA

TTSNORDIKA
Sticky Note
Accepted set by TTSNORDIKA
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Rychlé kroky — shrnuti programovani

NiZe uvedend nastaveni se méni vzhledem k vychozim nastavenim ménice, aby
splhovaly poZadavky aplikace:

Nabidka > Primarni nastaveni > Start, stop, reference > Blokovani/povoleni

. Pouzijte blokovani startu 1
» Upravte Popisny text: Pretlak
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Priklad aplikace 3: Kompletni integrace pfrivodniho ventilatoru,
sledovace otacek
Existuje fada rznych vstupu a Fidicich schémat, které Ize pouzit pro méni¢
pouzivany jako regulator napajeciho ventilatoru. NiZze uvedeny pfiklad se sklada z:
» Spusténi/zastaveni sepnuti kontaktu ze systému automatizace budov (BAS)
* 0...10 V DC analogovy pfikazovy signal otacek z BAS

» Uzaviraci kontakt koncového spinace klapky k ménici, ktery indikuje stav
rozepnuti/sepnuti klapky

+ K ménici je pfipojen bezpecnostni kontakt potrubi s vysokym statickym tlakem
(pretlak)

* K ménici je pfipojen bezpecnostni kontakt alarmu koufe pfivadéného vzduchu

* Zpétna vazba stavu bé&hu/zastaveni z ménic¢e do BAS

» Chybova/nechybova stavova zpétna vazba z ménice do BAS

* Reléovy vystup do externiho ovladaciho obvodu ak&niho €lenu k rozepnuti
izola¢ni klapky

+ 0...10 V DC analogovy vystupni signal z ménice, ktery udava vystupni frekvenci
meénice, do BAS.
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Diagram zapojeni

Referenéni napéti a analogové vstupy a vystupy

SCR Stinéni signalniho kabelu (opleteni)
0...10 V DC otacky Al1 Vystupni frekvence/reference rychlosti: 0...10 V
referencni signal AGND Zem obvodu analogového vstupu
+10V Referenéni napéti 10 V DC
Al2 Aktualni zpétna vazba: 0...20 mA
AGND Zem obvodu analogového vstupu
0..10vDC AO1 Vystupni kmitoget: 0...10 V
vystupni frekvence AO2 Proud motoru: 0...20 mA
AGND Zem obvodu analogového vystupu

+24 V Vystup pomocného napéti +24 V DC, max. 250 mA
Signal DGND Zem vystupu pomocného napéti
spuétém’/zastaVem’\ DCOM Zem digitalniho vstupu pro vSechny
Koncovy spinag, — Bl Stop (0) / Start (1)
Klapky ™ - DI2 Povoleni béhu (1 = umoznit start)
Vysoka staticka DI3 Konstantni kmitocet/volba otaéek
bezpe&nost—1 DI4 Blokovani startu 1 (1 = umoznit start)
(pfetlak) DI5 Blokovani startu 2 (1 = umoznit start)
Bezpeénost/ DI6 Neni konfigurovano

koufového alarmu

Regulator tlumice

RO1C

Regulator tlumice
:; 250 VAC/30VDC
— 2A

Pfipojte klapku ke
zdroji energie
19 pfipojeno k 21

Stav béhu

Bézi
:| 250 VAC/30VDC
— 2A

Bé&zi
22 pfipojeno k 24

Stav poruchy

Porucha (-1) Poruchovy stav
:; 250 V AC /30 V DC | 25 pfipojeno k 26
— 2A

Rychlé kroky — shrnuti programovani

Nize uvedena nastaveni se méni vzhledem k vychozim nastavenim ménice, aby
splhovaly pozadavky aplikace:

Primarni nastaveni > Start, stop, reference > Blokovani/povoleni

* Vyberte Y| Pouzijte signal povoleni béhu

» Upravte Béh je zapnut, kdyz: D/2 vysoky

» Upravte Popisny text: Koncovy spinac klapky
. Pouzijte blokovani startu 1

» Upravte Popisny text: Pretlak
«+ Vyberte ¥ Pouzijte blokovani startu 2.

» Upravte Start je zapnut, kdyz: DI5 vysoky

* Upravte Popisny text: Kourovy alarm
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Priklad aplikace 4: Privodni ventilator, PID regulator

Méni€ Ize pouzit s pfivodnim ventilatorem k udrzeni statického tlaku ve vzduchovém
potrubi. Méni¢ musi zrychlit, kdyZ je tlak pfili§ nizky, a zpomalit, kdyz je tlak pfili$

vysoky. NiZze uvedeny pfiklad se sklada z:

» Spusténi/zastaveni sepnuti kontaktu ze systému automatizace budov (BAS)

» Prikazovy signal reference 4...20 mA z BAS

* 4 mA=0,0kPa (nebo 0,0 inWC)
+ 20 mA=0,5kPa (nebo 2,0 inWC)

« Zpétnovazebni signal analogového snimace tlaku 4...20 mA pfipojeny k ménici s

rozsahem tlaku 0...1,25 kPa (0...5 inWC)
« 4mA=0,0kPa (0,0inWC)
+ 20 mA=1,25kPa (5,0 inWC)

* K ménici je pfipojen bezpecnostni kontakt potrubi s vysokym statickym tlakem

(pretlak)

« K ménici byl pfipojen bezpec€nostni kontakt Freezestat

* Zpétna vazba stavu béhu/zastaveni z ménice do BAS

» Chybova/nechybova stavova zpétna vazba z méni¢e do BAS.

Diagram zapojeni

Referenéni napéti a analogové vstupy a vystupy

Stinéni signalniho kabelu (opleteni)

Reference otacek: 4...20 mA

Zem obvodu analogového vstupu

Referenéni napéti 10 V. DC

Aktualni zpétna vazba: 4...20 mA

Zem obvodu analogového vstupu

Vystupni kmitocet: 0...10 V

Proud motoru: 0...20 mA

SCR

4...20 mAtlak Al1
pfikazovy signal AGND
+10V

4...20 mA tlak AlI2
zpétnovazebni AGND

signal AO1

AO2
AGND

Zem obvodu analogového vystupu

Vystup pomocného napéti +24 V DC, max. 250 mA

Zem vystupu pomocného napéti

Zem digitalniho vstupu pro vSechny

Stop (0) / Start (1)

Neni konfigurovano

Konstantni kmitocet/volba otacek

Blokovani startu 1 (1 = umoznit start)

Blokovani startu 2 (1 = umoznit start)

+24 V

DGND

Signal DgﬁM

Sténi/zast :

spusténi/zastaveni o
Vysoka staticka DI3
bezpecnost (pretlak) Dl4
Bezpecnost DI5
Freezestat DI6

Neni konfigurovano

RO1C Regulator tlumice | Pfipojte klapku ke
:u 250 VAC /30 V DC | zdroji energie
— 2A 19 pfipojeno k 21
Bézi Bézi
Stav béhu :| 250 VAC /30 V DC |22 pfipojeno k 24
— 2A
Porucha (-1) Poruchovy stav
Stav poruchy | 250 vAC/30 v DG | 25 pripojenc k 26
— 2A



TTSNORDIKA
Sticky Note
Accepted set by TTSNORDIKA


144 Funkce programu

Rychlé kroky — shrnuti programovani

NiZe uvedend nastaveni se méni vzhledem k vychozim nastavenim ménice, aby
splhovaly poZadavky aplikace:
Nabidka > Primarni nastaveni > Start, stop, reference > Blokovani/povoleni
. Pouzijte blokovani startu 1

» Upravte Popisny text: Pretlak
* Vyberte Pouzijte blokovani startu 2

» Upravte Popisny text: Freezestat

Nabidka > Primarni nastaveni > PID regulator
+ Vyberte MIPouzijte PID regulator

» Upravte Start/stop/smér z: DI1 start/stop

» Upravte ¥| Jednotka: kPa (neboinWC)

Nabidka > Primarni nastaveni > PID regulator > Zpétna vazba

» Upravte Zdroj: Al2 Skalovana hodnota

Nabidka> Primarni nastaveni > PID regulator > Zpétna vazba > Al2 Skalovani
» Upravte Rozsah: 4...20 mA

+ Upravte Skalovano min: 0 kPa (nebo0 inWC)
+ Upravte Skalovano max: 1,25 kPa (nebo 5,0 inWC)

Nabidka > Primarni nastaveni > PID regulator > Reference
» Upravte Zdroj: Al1 Skalovano

Primarni nastaveni > PID regulator > Reference > Al1 Skalovani
+ Upravte Rozsah: 4...20 mA

+ Upravte Skalovano min: 0,0 kPa (nebo 0,0 inWC)

«+ Upravte Skalovano max: 0,5 kPa (nebo 2,0 inWC)

Nabidka > Primarni nastaveni > PID regulator
» Ladéni (upravte zisk a integra¢ni ¢as PID podle potfeby aplikace)
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Priklad aplikace 5: Ventilator chladici véze, sledova¢ (follower) otacek

Existuje fada rznych vstupu a Fidicich schémat, které Ize pouzit pro méni¢
pouzivany jako regulator chladici véZe. NiZe uvedeny pfiklad se sklada z:

» Spusténi/zastaveni sepnuti kontaktu ze systému automatizace budov (BAS)
* A4...20 mA analogovy pfikazovy signal ota¢ek z BAS

+ Kontakt bezpec€nostniho pfepinace vibraci je pfipojen k ménici

» Zpétna vazba stavu béhu/zastaveni z ménice do BAS

» Chybovéa/nechybova stavova zpétna vazba z ménice do BAS

* Minimalni frekvence naprogramovana na 30 Hz z divodu potfeby mazani
pravouhlé pfevodovky tohoto konkrétniho ventilatoru.

Diagram zapojeni

Referenéni napéti a analogové vstupy a vystupy
SCR Stinéni signalniho kabelu (opleteni)
Al1 Vystupni frekvence/reference rychlosti: 4...20 mA
AGND Zem obvodu analogového vstupu
+10V Referenéni napéti 10 V DC
Al2 Aktualni zpétna vazba: 0...20 mA
AGND Zem obvodu analogového vstupu
AO1 Vystupni kmitocet: 0...10 V
AO2 Proud motoru: 0...20 mA
AGND Zem obvodu analogového vystupu

otacky 4...20 mA
pfikazovy signal

+24 V Vystup pomocného napéti +24 V DC, max. 250 mA
DGND Zem vystupu pomocného napéti
DCOM Zem digitalniho vstupu pro vS§echny

Signal DI1 Stop (0) / Start (1)
spusténi/zastaveni DI2 Neni konfigurovano
DI3 Konstantni kmitocet/volba otacek
Spinac vibraci Di4 Blokovani startu 1 (1 = umoznit start)
DI5 Neni konfigurovano
DI6 Neni konfigurovano

RO1C Regulator tlumice | Pfipojte klapku ke
250 V AC /30 V DC| zdroji energie

2A 19 pfipojeno k 21

I— ]
Bézi Bézi
: 250 VAC/ 30V DC| 22 pfipojeno k 24
I—
I— ]

Stav béhu
2A
Porucha (-1) Poruchovy stav

250 VAC /30 V DC| 25 piipojeno k 26
2A

Stav poruchy
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Rychlé kroky — shrnuti programovani

NiZe uvedend nastaveni se méni vzhledem k vychozim nastavenim ménice, aby
splhovaly poZadavky aplikace:

Nabidka > Primarni nastaveni > Start, stop, reference > Misto primarni
autokontroly > Al1 Skalovani
* Upravte Rozsah: 4...20 mA
Primarni nastaveni > Start, stop, reference > Blokovani/povoleni
. Pouzijte blokovani startu 1
» Upravte Popisny text: Spinac vibraci
Primarni nastaveni > Limity
» Upravte Minimalni frekvence: 30,00 Hz
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Priklad aplikace 6: Chladici véz, PID

Existuje fada rznych vstupu a Fidicich schémat, které Ize pouzit pro méni¢
pouzivany jako regulator chladici véZe. NiZe uvedeny pfiklad se sklada z:

Spusténi/zastaveni sepnuti kontaktu ze systému automatizace budov (BAS)

Reference teploty vody na 24 °C (75 °F). Ménic¢ zrychluje ventilator, kdyzZ je
teplota pfilis vysokd, a zpomaluje jej, kdyzZ je teplota pfili§ nizka

Zpétnovazebni signal analogového snimace teploty vody 4...20 mA pfipojeny
pfimo k ménici s teplotnim rozsahem -30...50 °C (-22...122 ° F)

* 4mA=-30°C (-22 °F)

+ 20mA=50"°C (122 °F)

Kontakt bezpe&nostniho pfepinace vibraci je pfipojen k ménici
Zpétna vazba stavu béhu/zastaveni z ménice do BAS
Chybova/nechybova stavova zpétna vazba z ménic¢e do BAS

Minimalni frekvence naprogramovana na 20 Hz z dGvodu potfeby mazani
pravouhlé pfevodovky tohoto konkrétniho ventilatoru

Ménic¢ zastavi ventilator a pfejde do rezimu spanku, kdyz otacky motoru klesnou
pod 25 Hz na vice nez 30 sekund.

Ménic¢ se probudi z rezimu spanku, kdyz teplota vody stoupne nad 26 °C (79 °F),
coz je také odchylka o 2 °C (4 °F) nad referenci 24 °C (75 °F).
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Diagram zapojeni

Referenéni napéti a analogové vstupy a vystupy

SCR

Stinéni signalniho kabelu (opleteni)

All

Vystupni frekvence/reference rychlosti: 0...10 V

AGND

Zem obvodu analogového vstupu

+10V

Referenéni napéti 10 V DC

4...20 mA teplota Al2

Aktualni zpétna vazba: 4...20 mA

zpétnovazebni AGND

Zem obvodu analogového vstupu

signal AO1

Vystupni kmitocet: 0...10 V

AO2

Proud motoru: 0...20 mA

AGND

Zem obvodu analogového vystupu

+24V

Vystup pomocného napéti +24 V DC, max. 250 mA

DGND

Zem vystupu pomocného napéti

DCOM

Zem digitalniho vstupu pro vSechny

Signal DI1

Stop (0) / Start (1)

spusténi/zastaveni DI2

Neni konfigurovano

DI3

Konstantni kmitocet/volba otacek

Spinac vibraci DI4

Blokovani startu 1 (1 = umoznit start)

DI5

Neni konfigurovano

DI6

Neni konfigurovano

RO1C

Pfipojte klapku ke
zdroji energie

Regulator tlumice
250 VAC/30VDC

Stav béhu

2A 19 pfipojeno k 21
Bézi Bézi
:; 250 VAC /30 V DC | 22 pfipojeno k 24
—! 2A

Stav poruchy

Porucha (-1)
250 VAC/30VDC

Poruchovy stav
25 pfipojeno k 26

2A

Rychlé kroky — shrnuti programovani

NiZe uvedend nastaveni se méni vzhledem k
splhovaly pozadavky aplikace:

Nabidka > Primarni nastaveni > Start, stop
. Pouzijte blokovani startu 1

Upravte Popisny text: Spinac vibraci

Nabidka > Primarni nastaveni > Limity

Upravte Minimalni frekvence: 20 Hz

vychozim nastavenim ménice, aby

, reference > Blokovani/povoleni

Nabidka > Primarni nastaveni > PID regulator

+ Vyberte ¥IPouzijte PID regulator
Upravte Start/stop/smér z: DI1 start/stop
Upravte Jednotka: °C (nebo °F)

Nabidka > Primarni nastaveni > PID regulator > Zpétna vazba

Upravte Zdroj: Al2 Skalovana hodnota
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Nabidka > Primarni nastaveni > PID regulator > Zpétna vazba > Al2 Skalovani
» Upravte Rozsah: 4...20 mA

+ Upravte Skalovano min: -30,0 °C (nebo -22 °F)

+ Upravte Skalovano max: 50,0 °C (nebo 122 °F)

Nabidka > Primarni nastaveni > PID regulator > Reference

» Upravte Zdroj: Konstantni bod nastaveni

» Upravte Konstantni bod nastaveni 1: 24,0 °C (nebo 75,0 °F)

Nabidka > Primarni nastaveni > PID regulator >

» Ladéni (upravte zisk a integracni ¢as PID podle potfeby aplikace)
» Upravte Zvyste vystup: Zpétna vazba > bod nastaveni
Nabidka> Primarni nastaveni> PID regulator> Funkce spanku

+ Vyberte V] Pouzijte funkci spanku

» Upravte Aktivaéni uroven: 25 Hz

« Upravte Prodleva: 30,0 s

» Upravte Odchylka probuzeni: 2 °C (nebo 4 °F)
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Priklad aplikace 7: Cerpadlo chladici vody

Existuje Fada rliznych vstupt a Fidicich schémat, které Ize pouzit pro méni¢

pouzivany na Cerpadle chladici vody. NiZze uvedeny pfiklad se sklada z:

» Spusténi/zastaveni sepnuti kontaktu ze systému automatizace budov (BAS)

* 0...10 V DC analogovy pfikazovy signal otacek z BAS

» Zpétna vazba stavu béhu/zastaveni z ménice do BAS

* Chybova/nechybova stavova zpétna vazba z ménic¢e do BAS

* 4... 20 mA analogovy vystupni signal z ménice, ktery indikuje vystupni proud
ménice, do BAS

» Po pfijeti pfikazu k zastaveni musi méni¢ zastavit motor, aby se zabranilo vodnim
razam.

Diagram zapojeni

X1

Referenéni napéti a analogové vstupy a vystupy

SCR Stinéni signalniho kabelu (opleteni)

0...10 VD Cotacky Al Vystupni frekvence/reference rychlosti: 0...10 V

referenéni signal AGND Zem obvodu analogového vstupu

+10V Referenéni napéti 10 V DC

Al2 Aktualni zpétna vazba: 0...20 mA

AGND Zem obvodu analogového vstupu

AO1 Vystupni kmitocet: 0...10 V

4.20 mA AO2 Proud motoru: 4...20 mA

©ooNOOGORWN=

vystupni proud AGND Zem obvodu analogového vystupu

+24 'V Vystup pomocného napéti +24 V DC, max. 250 mA

DGND Zem vystupu pomocného napéti

DCOM Zem digitalniho vstupu pro v§echny

Signal DI1 Stop (0) / Start (1)
spusténi/zastaveni DI2 Neni konfigurovano
DI3 Konstantni kmitocet/volba otacek
Dl4 Neni konfigurovano
DI5 Neni konfigurovano

DI6 Neni konfigurovano

Regulator tlumice | Pfipojte klapku ke
:1 250 V AC /30 V DC | zdroji energie
— 2A 19 pfipojeno k 21
Bézi Bézi
Stav béhu :; 250 VAC /30 V DC |22 pfipojeno k 24
— 2A
Porucha (-1) Poruchovy stav
Stav poruchy | 250 VAC/30 v DC | 25 pripojeno k 26
— 2A
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Rychlé kroky — shrnuti programovani
NiZe uvedena nastaveni se méni vzhledem k vychozim nastavenim ménice, aby
splfiiovaly poZadavky aplikace:

Nabidka > 1/0 > AO2

* Upravte Rozsah: 4...20 mA

Nabidka > Primarni nastaveni > Rampy

» Upravte Rezim stop: Rampa

Nabidka > Primarni nastaveni > Start, stop, reference > Blokovani/povoleni
» Zrusit volbu [J Pouzijte blokovani startu 1
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Priklad aplikace 8: Cerpadlo kondenzatu

Existuje Fada rliznych vstupt a Fidicich schémat, které Ize pouzit pro méni¢

pouzivany na Cerpadle kondenzéatu. NiZe uvedeny pfiklad se sklada z:

» Spusténi/zastaveni sepnuti kontaktu ze systému automatizace budov (BAS)

* A4...20 mA analogovy pfikazovy signal ota¢ek z BAS

» Zpétna vazba stavu béhu/zastaveni z ménice do BAS

* Chybova/nechybova stavova zpétna vazba z ménic¢e do BAS

» Po pfijeti pfikazu k zastaveni musi méni¢ zastavit motor, aby se zabranilo vodnim
razam.

* Minimalni frekvence nastavena na 20 Hz.

Diagram zapojeni

x
o

Referenéni napéti a analogové vstupy a vystupy

SCR Stinéni signalniho kabelu (opleteni)

otacky 4...20 mA Al1 Vystupni frekvence/reference rychlosti: 4...20 mA0...10 VDC

referenéni signal AGND Zem obvodu analogového vstupu

+10V Referenéni napéti 10 V DC

Al2 Aktualni zpétna vazba: 0...20 mA

AGND Zem obvodu analogového vstupu

AO1 Vystupni kmitocet: 0...10 V

AO2 Proud motoru: 4...20 mA

1
2
3
4
5
6
7
8
9

AGND Zem obvodu analogového vystupu

X2 a X3 Vystup pomocného napéti a programovatelné digitalni vstupy

+24 'V Vystup pomocného napéti +24 V DC, max. 250 mA

DGND Zem vystupu pomocného napéti

DCOM Zem digitalniho vstupu pro v§echny

Signal DI Stop (0) / Start (1)
spusténi/zastaveni DI2 Neni konfigurovano
DI3 Konstantni kmitocet/volba otacek
Dl4 Neni konfigurovano
DI5 Neni konfigurovano

DI6 Neni konfigurovano

Regulator tlumice | Pfipojte klapku ke

:1 250 VAC /30 V DC | zdroji energie
— 2A 19 pfipojeno k 21
Bézi Bézi

Stav béhu :. 250 V AC /30 V DC | 22 piipojeno k 24

—! 2A
Stav poruchy Porucha (-1) Poruchovy stav

:| 250 VAC /30 V DC | 25 pfipojeno k 26
—! 2A
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Rychlé kroky — shrnuti programovani

NiZe uvedena nastaveni se méni vzhledem k vychozim nastavenim ménice, aby
splfiiovaly poZadavky aplikace:

Nabidka > Primarni nastaveni > Start, stop, reference > Misto primarni
autokontroly > Al1 Skalovani

* Upravte Rozsah: 4...20 mA

Nabidka > Primarni nastaveni > Start, stop, reference > Blokovani/povoleni
« Zrusit volbu [J Pouzijte blokovani startu 1

Nabidka > Primarni nastaveni > Rampy

* Upravte Rezim stop: Rampa

Nabidka > Primarni nastaveni > Limity

» Upravte Minimalni frekvence: 20 Hz

Mékké naplnéni trubky

Funkci Mékké naplnéni trubky Ize pouzit k jemnému vyplnéni prazdné trubky. Funkce
muze zabranit nahlému naplnéni vodou a zvySeni tlaku v uzavieném ventilu nebo
trysce na konci ¢erpadlového systému.

Na nasledujicim obrazku je znazornén provoz funkce Mékké naplnéni trubky.

40.14 Set 1 — Skalovani nastaveného bodu

1L g Cas
40.28 Set 1 — doba zvySeni nastaveného bodu

Pokud Cerpaci systém netésni nebo je poSkozen, bodu nastaveni nebude dosazeno
vcas. Chcete-li takovy stav detekovat, mizete povolit dohled mékké pInéni potrubi a
vygenerovat varovani nebo poruchu. Cas se poéita s posledni zmé&nou reference v
parametru 40.03 Aktualni nastaveny bod procesu PID.
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Nastaveni
+ Nabidka — Primarni nastaveni — Prvky éerpadla — Setrné naplnéni potrubi

» Skupiny parametra 40 Nastaveni 1 pro vybér zdroje aktivace PID (strana 564) a
82 Ochrany cCerpadla (strana 644).

Bezsenzorovy vypocet pratoku

Funkce vypoctu prutoku poskytuje pfiméfené presny (obvykle + 3...6 %) vypocet
prutoku bez instalace samostatného prutokoméru. Pritok se pocita na zakladé
parametr(, jako jsou priméry pfivodu a odtoku ¢erpadla, tlak na pfivodu a odtoku
Cerpadla, vyskovy rozdil tlakovych senzorl a charakteristiky ¢erpadla.

Uzivatel muze definovat vykonovou kfivku HQ (vrchol/priitok) nebo PQ
(vykon/pratok), ktera se pouziva jako zaklad pro vypocet. Rovnéz Ize pouzit zpétnou
vazbu prutoku na zakladé rozdilového tlaku. Metoda vypoctu pratoku se voli v
Primarnim nastaveni nebo pomoci parametru 80.13 Funkce zpétné vazby pritoku.

Obrazek nize ukazuje HQ kfivku vykonu €erpadla pro funkci vypoctu pratoku.

H[m]orH [ft]

, Q[m’/hlor@lgpm]
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Obrazek nize zobrazuje vykonovou kfivku PQ ¢erpadla pro funkci vypoctu pritoku.

P [kwW] or P [hp]
A

, Q[ m’/h] orQ[gpm]

Pratok vypocitany na zakladé kfivky HQ nebo PQ je $kalovan podle skute¢nych
otaCek Cerpadla. V parametru 80.21 Jmenovita rychlost ¢erpadla jsou nastaveny
Skalovaci referenéni otacky.

Pro zvySeni pfesnosti vypoctu pratoku Ize do parametru 80.74 Nasobic¢ zpétné vazby
prutoku zadat korekéni faktor.

Bezsenzorovy vypocet vysky

Pokud jsou tyto dvé kfivky Eerpadla spravné parametrizovany, Ize je pouzit nejen
k bezsenzorovému vypoctu pratoku, ale také k bezsenzorovému vypoctu vysky.
Zjednodusené feceno, kfivku PQ Ize pouzit k vypoctu prutoku a tento vypocteny
pratok pak Ize pouzit v kfivce QH k uréeni vysky hladiny.

Volba kiivek PQ a QH je k dispozici od verze firmwaru ménice 2.18.2.1 a vybira se
pomoci parametru 80.13 Funkce zpétné vazby pratoku.

Poznamky

» Funkci vypoctu pratoku nelze pouzit pro ucely fakturace.

» Funkci vypoctu pratoku nelze pouzit mimo normalni provozni rozsah ¢erpadla.

* Vrcholovy bod H1 v kfivce HQ musi byt definovan pfi nulovém pritoku.

+ Predpoklada se, Ze vrcholové body v kfivce HQ jsou v sestupném poradi (H1 >
H2 > H3 > H4 > H5 atd.).

* Vykonovy bod P1 v kiivce PQ musi byt definovan pfi nulovém pratoku.

+ Predpoklada se, zZe vykonové body v kfivce PQ jsou ve vzestupném pofadi (P1 <
P2 <P3 < P4 <P5 atd.).

Skupina parametrd 80 Vypocet pritoku (strana 637) definuje HQ/PQ nebo zpétnou
vazbu prdtoku na zakladé rozdilového tlaku a 81 Nastaveni senzoru (strana 643)
definuje vybér sani a vytlaku €erpadla pro vypocet HQ.
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Nastaveni

» Skupina parametrt 80 Vypocet prutoku (strana 637) a 81 Nastaveni senzoru
(strana 643).

Ochrana ¢erpadla pred béhem nasucho

Funkci Ochrana Cerpadla pfed béhem nasucho (c) Ize pouzit k ochrané Cerpadla
pfed vyschnutim.

Na nasledujicim obrazku je znazornén provoz funkce ochrany suchého ¢erpadla.

Tocivy moment (%)

A
80

Normalni provoz
60 Zadny pratok
40
Cerpadlo b&zi na
204 sucho
T T T T T T T T - Otéc'ky
0 200 400 600 800 1000 1200 1400 1600 (ot/min)

Suché Cerpadlo Ize detekovat pomoci kfivky nedostate¢ného zatizeni, mechanického
spinace nizké urovné a snimace tlaku.

+ Krivka nedostatecného zatizeni — Detekuje mozné zaschnuti ¢erpadla a
generuje varovani nebo poruchu.

* Mechanicky spina¢ nizké/vysoké hladiny — indikuje hladinu vody v systému
Cerpadla prostfednictvim digitalniho vstupu a generuje varovani nebo poruchu.

* Tlakovy snimag¢ - pfipojen k Dohledu 1...3 pfes analogovy vstup. Vystup kontroly
indikuje vysuseni vstupu Cerpadla a generuje varovani nebo poruchu.
Nastaveni

* Nabidka -> Primarni nastaveni -> Prvky ¢erpadla -> Ochrana suchého
Cerpadla

+ Skupina parametrli 82 Ochrany Cerpadla (strana 644).
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A = 82.05 1st quick ramp accel. time

B = 82.07 1st quick ramp accel. limit

C = 82.12 2nd quick ramp accel. limit

D = 46.01 Skalovani otadek | 46.02 Skalovéni frekvence
E = 82.08 Final quick ramp decel. limit

F = 82.06 Final quick ramp decel. time

G = 82.10 2nd quick ramp accel. time

H = 82.14 Oper. quick ramp accel. time (3rd)

| = 82.15 Oper. quick ramp decel. time (1st)

Automatické resetovani poruchy

Po nadproudu, prepéti, podpéti a externich poruchach se méni¢ mize automaticky
resetovat. Uzivatel mize také urcit poruchu, ktera se automaticky resetuje.

Ve vychozim nastaveni jsou automatické resetovani vypnuty a musi byt specificky
aktivovany uzivatelem.

POZOR! Pred aktivaci funkce se ujistéte, ze nemohou nastat zadné
nebezpecné situace. Funkce automaticky resetuje méni¢ a po poruse
pokracuje v provozu.
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Nastaveni

* Nabidka > Primarni nastaveni > Pokro¢ilé funkce> Chyby automatického
resetovani

» Parametry 31.712...31.16 (strana 520).

Externi udalosti

K volitelnym vstupim Ize pfipojit pét riznych signal udalosti z procesu pro generovani
chyb a varovani pro pohanéné zafizeni. Pfi ztraté signalu se vygeneruje externi udalost
(porucha, varovani nebo pouhy zaznam). Obsah zprav Ize upravit na ovladacim panelu.
Nastaveni

* Nabidka > Primarni nastaveni > Pokro¢ilé funkce > Externi udalosti

» Parametry 31.01...31.10 (strana 518).

Konstantni rychlosti/frekvence

Konstantni rychlosti a frekvence jsou pfeddefinované reference, které Ize rychle
aktivovat, napfiklad prostfednictvim digitalnich vstupt. Definovat Ize az 7 rychlosti
pro fizeni otaCek a 7 konstantnich frekvenci pro Fizeni frekvence.

VAROVANI: Rychlosti a frekvence potladuji normalni referenci bez ohledu na
to, odkud reference pochazi.

Nastaveni
+ Nabidka > Primarni nastaveni > Start, stop, reference > Konstantni rychlosti
» Nabidka > Primarni nastaveni > Start, stop, reference > Konstantni frekvence

+  Skupiny parametr(i 22 Volba referenénich otadek (strana 479) a 28 Retéz
referenéni frekvence (strana 497).

Kritické rychlosti/frekvence

Kritické rychlosti (nékdy nazyvané ,rychlosti pfeskakovani“) Ize pfeddefinovat pro
aplikace, kde je nutné vyhnout se urcitym rychlostem motoru nebo rozsahim otacek
napfiklad kvali problémdm s mechanickou rezonanci.

Funkce kritickych rychlosti brani tomu, aby se reference zdrzovala v kritickém pasmu
delSi dobu. Pfi zméné reference (22.87 Aktualni referenéni otacky 7) vstupuje do
kritického rozsahu, vystup funkce (22.01 Ref otacky neomezeny) se zablokuje, dokud
reference neopusti rozsah. Jakakoli okamzita zména vystupu je vyhlazena funkci
rampovani dale v referenénim Fetézci.

KdyZ méni¢ omezuje povolené vystupni rychlosti/frekvence, omezuje se na

nizka) pfi akceleraci z klidového stavu, pokud reference otacéek neprekracuje horni
mez kritické rychlosti/frekvence.
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Tato funkce je k dispozici také pro skalarni ovladani motoru s referenéni frekvenci.
Vstup funkce je zobrazen pomoci 28.96 Akt ref frekvence 7, vystup pomoci 28.97
Referenéni frekvence neomezena.

Priklad kritickych rychlosti:

Ventilator ma vibrace v rozsahu 540...690 ot/min a 1380...1560 ot/min. Aby se méni¢

témto rychlostnim rozsahdm vyhnul,

» povolte funkci kritickych otd€ek zapnutim bitu 0 parametru 22.51 Funkce
kritickych otacek a

» nastavte rozsahy kritickych otacek podle obrazku nize.

22.01 Ref otacky neomezeny (ot/min)
(vystup funkce)
A 1 Odst. 22.52 = 540 ot/min
1560 | 2 Odst. 22.52 = 690 ot/min
1380 | - 3 Odst. 22.54 = 1380 ot/min
4 Odst. 22.55 = 1560 ot/min
690 | -
540 |-
f - 22.87 Aktualni referencni otacky 7 (ot/min)
1 2 3 4 (vstup funkce)

Priklad pro kritické frekvence:
Ventilator ma vibrace v rozsahu 18...23 Hz a 46...52 Hz. Aby se méni¢ témto
frekvenénim rozsahdm vyhnul,

» povolte funkci kritickych frekvenci zapnutim bitu O parametru 28.51 Funkce
kritické frekvence a

» nastavte kritické frekvenéni rozsahy podle obrazku nize.

28.97 Referencni frekvence neomezena (Hz)

(vystup funkce)
4 1 Odst. 28.52=18 Hz
52 | 2 Odst. 28.53 = 23 Hz
46 |- - - - - - - - 3 Odst. 28.54 = 46 Hz
23 | - 4 Odst. 28.55=52 Hz
18 |- -

‘ B 28.96 Akt ref frekvence 7 (Hz)
1 2 3 4 (vstup funkce)
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Nastaveni
+ Nabidka > Primarni nastaveni > Start, stop, reference > Konstantni otacky

* Nabidka > Primarni nastaveni > Start, stop, reference > Konstantni
frekvence

+ Kritické otacky: parametry 22.51...22.57 (strana 486)
» Kritické frekvence: parametry 28.571...28.57 (strana 504).

Casované funkce

Zakladni entita 8asovanych funkci se nazyva ¢asovaé. Casova& mize byt aktivni na
zakladé denni doby, dne v tydnu a ro¢niho obdobi. Kromé téchto ¢asové
souvisejicich parametra mlize byt aktivace ¢asovace ovlivnéna tzv. dny vyjimky
(konfigurovatelné jako svatek nebo pracovni den). Napfiklad 25.12. (25. prosince) Ize
v mnoha zemich definovat jako svatek. Casovag Ize nastavit tak, aby byl aktivni nebo
neaktivni béhem dnl vyjimky.

K ¢asované funkci Ize pomoci funkce OR pfipojit nékolik €asovacl. Pokud je tedy
aktivni néktery z ¢asovacu pfipojenych k ¢asované funkci, je aktivni také ¢asovana
funkce. Nacasovana funkce nasledné fidi normalni funkce ménice, jako je spousténi
ménice, vybér spravné rychlosti nebo spravné body nastavené pro PID fadi¢ se
smyckou.

V mnoha pfipadech, kdy je ventilator, Cerpadlo nebo jiné zafizeni ovladano ¢asovaci
funkci, je €asto nutné, aby existovala moznost na kratkou dobu potlacit €asovy
program. Funkce prechodu fizeni se nazyva zesileni. Zesileni pfimo ovliviiuje
vybrané ¢asované funkce a zapina je na pfedem stanovenou dobu. Rezim zesileni
se obvykle aktivuje prostfednictvim digitalniho vstupu a jeho provozni doba se
nastavuje v parametrech.
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NizZe je uveden diagram ilustrujici vztahy entit asovanych funkci.

Ovladani ménice, napf. start,
regulace otacek

}

Casovana funkce (3)

! i

Casovag (12) Zesileni

A f

i }

Denni ¢as Vyjimka

!

Svatek Pracovni den

i ! i

Denni ¢as Den v tydnu Obdbobi

Nastaveni
+ Nabidka > Primarni nastaveni > Pokrogilé funkce > Casované funkce
+ Skupina parametrti 34 Casované funkce (strana 539).

Rampy
Uvod

Rampy oznacuji ¢asy zrychleni a zpomaleni. Funkce rampy upravuje rychlost, jak
rychle nebo pomalu méni rychlost motoru motor s ohledem na zadanou rychlost.
Rampy by mély byt konfigurovany na zakladé konkrétnich pozadavku aplikace.

Funkce

Zrychlovaci rampy se doporucuji pro vSechny aplikace. Zrychlovaci rampa je doba
potfebna k tomu, aby méni¢ rozbéhl motor z 0 Hz na nastaveny cilovy kmitocet
rampového €asu. Nastaveni cilového kmitoctu rampového €asu se nachazi v ¢asti
Nabidka > Primarni nastaveni > Rampy.
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Zpomalovaci rampa je doba potfebna k dobéhu ménice z cilového kmitoctu

je 50 Hz mimo Severni Ameriku a 60 Hz pro Severni Ameriku. Upozorfiujeme, Ze
funkce rampy je vzdy aktivni b€hem provozu a nepouziva se pouze pro rezimy
spusténi a zastavovani.

U aplikaci ventilator( je rezim zastaveni typicky nastaven na dobéh, coz zplsobuje,
Ze ménic pfi zastavovani ignoruje zpomalovaci rampu. Pfi tomto scénafi jizZ ménic
nebude Fidit rychlost motoru, jakmile bude odstranén povel chodu. Obrazek nize
ukazuje kfivku rampy pro 90 sekundové zrychleni a Zadné zpomaleni.

21.03 Rezim stop: Dobéh
Vystupni kmitocet (Hz)

60 —

40 —|

20 —|

| | | ‘e
30 60 90
90 sekundové zrychleni a zadna kfivka rampy zpomaleni

V aplikacich s Cerpadly je reZzim zastaveni obvykle nastaven na rampu a pfi
zastavovani se pouziva rampa zpomaleni. Zastaveni motoru ¢erpadla pomaha
predchazet problémim, jako je vodni raz, a pomaha pfi zavirani zpétného ventilu.
Obrazek nize ukazuje kfivku rampy pro 30 sekundové zrychleni a zpomaleni.

21.03 Rezim stop: Rampa
Vystupni kmitocet (Hz)

60 —

40 -

20

! i I Y 1(5)
30 60 90

30 sekundova kfivka rampy zrychleni a zpomaleni
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Pokud je doba zrychleni pfili§ kratka, maze dojit k vypnuti ménice pfi nadproudu.
Pokud je zpomalovaci rampa nastavena na pfili§ rychlé zastaveni, mGze dojit k
vypnuti méni€e pfi pfepéti. Tyto scénafe jsou ve vétsiné aplikaci nepravdépodobné
kvuli funkcim omezujicim vnitfni proud a napéti zabudovanym do ménice. Za
takovych okolnosti v8ak nebude dosazeno pozadovanych ¢asd rampy.

Kazda aplikace a motor jsou jedine¢né. Jako obecné voditko pro ¢erpadla a
ventilatoryHVAC jsou rampové Easy Casto nastaveny mezi 30 a 90 sekundami. Vétsi
méni¢/motor ma obvykle del§i rampovy ¢as. Nékteré aplikace nebo typy ¢erpadel
v8ak vyZaduji mnohem rychlej$i nebo pomalejsi rampovy &as.

Ménic také podporuje moznost mit dvé sady ramp. Tato funkce se nejCastéji pouziva
v situacich, kdy je na urcitou rychlost nutna rychla doba zrychleni a poté je nad touto
rychlosti zapotfebi pomalejSi doba zrychleni. Tato funkce se konfiguruje pomoci
Nabidka > Primarni nastaveni > Rampy > Pouzit dvé sady ramp.

Nastaveni

+ Nabidka > Primarni nastaveni > Rampy

» Rampovani reference rychlosti: Parametry 23.71...23.15a 46.01
(strany 489 a 588)

» Rampovani reference frekvence: Parametry 28.71...28.75 a 46.02
(strany 505 a 589)

* Motorpotenciometr: Parametr 22.75 (strana 488)

* Nouzové zastaveni (rezim ,Off3“): Parametr 23.23 Doba nouzového zastaveni
(strana 490).




164 Funkce programu

Priklady aplikace

Méni¢ je naprogramovan tak, aby zastavil motor a zabranil vodnim raztm, viz Pfiklad
aplikace 7: Cerpadlo chladici vody (strana 150) a Pfiklad aplikace 8: Cerpadio
kondenzatu (strana 152). VSechny pfiklady pouziti ventilatord jsou nastaveny tak,
aby se zastavily s volnym dobéhem.

V pripadé prikladl pouZiti ventilatoru neni nutné ovladat ventilator pfi zastaveni,
protoZe odporové sily nejsou dostatecné velké, aby zplsobily poskozeni jakékoli
¢asti systému. Ventilator se pomalu zastavi kvali odporu vzduchu a tfeni v systému.
Pokud méni¢ pfijme novy pfikaz k béhu, zatimco ventilator stale zpomaluje, mlze
méni¢ zachytit otacejici se motor a zvysit otacky ventilatoru na referenéni otacky.

V pfikladech pouziti Cerpadla mlze kapalina v potrubi vytvaret dostate¢nou silu na
Cerpadlo, aby zpUsobila velmi rychlé zastaveni Cerpadla poté, co ménic¢ prestane
ovladat motor. Toto nahlé zastaveni zplsobi v potrubi tlakovy raz, asto znamy jako
vodni raz. Problémy s vodnim razem zahrnuji hluk a vibrace, mohou ale také
zpUsobit velké problémy, jako je zhrouceni potrubi. PouZitim ménice k Fizeni
dlouhodobéjSiho zpomaleni Cerpadla neni zména tlaku nahla a problém s vodnim
razem je eliminovan.
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Procesni PID regulator

V méniéi jsou zabudovany dva procesni PID fadi¢e (PID sada 1 a PID sada 2). Radi¢
Ize pouzit k Fizeni procesnich proménnych, jako je tlak nebo pritok v potrubi nebo
hladina kapaliny v zasobniku.

U procesniho PID ovladace je k ménici pfipojena procesni reference (bod nastaveni)
namisto reference rychlosti. Skuteéna hodnota (zpétna vazba procesu) se také
pfenese zpét do ménice. Procesni PID ovlada¢ upravuje otaCky ménice tak, aby
meéfené procesni mnozstvi (skute¢na hodnota) zUstalo na pozadované urovni (bod
nastaveni). To znamena, Ze uzivatel nemusi nastavovat referenci frekvence /
rychlosti / to¢ivého momentu na ménici, ale méni¢ upravuje svou €innost podle
procesu PID.

NiZe uvedeny zjednodu$ené blokové schéma ilustruje procesni PID ovladac.
Podrobnéjsi blokova schémata najdete na stranach 376 a 378.

Bod nastaveni ——
Omezeni
PID Ret&z referenéni
Filtr proces _>7~£_> frekvence,
rychlosti, to€ivého
2:; 1 Skuteene e momentu
» hodnoty
cee procesu
FBA —»

Méni¢ obsahuje dvé kompletni sady nastaveni procesniho PID regulatoru, které Ize v
pfipadé potfeby stfidat; viz parametr 40.57 Volba set1/set2 PID.

Poznamka: Procesni PID regulator je k dispozici pouze v externim kontrolnim misté
EXT2; viz ¢ast Mistni fizeni vs. externi fizeni (strana 105).

Funkce klidového rezimu a zesileni pro procesni PID ovladaé¢

Funkce klidového rezimu je vhodna pro aplikace s PID ovlada¢em, kde se méni
spotfeba, jako jsou systémy Cerpani Cisté vody. PFi pouziti zcela zastavi Cerpadlo pfi
nizké spotfebé misto toho, aby Cerpadlo bézelo pomalu pod GU&innym provoznim
rozsahem. Nasledujici pfiklad vizualizuje pouziti funkce.

Priklad: Ménic fidi tlakové Cerpadlo. Spotfeba vody v noci klesa. Procesni PID fadi¢
tedy snizuje otacky motoru. Kv(li pfirozenym ztratdm v potrubi a nizké G¢innosti
odstfedivého Cerpadla pfi nizkych otackach by se vSak motor nikdy neprestal otacet.
Funkce klidového rezimu detekuje pomalou rotaci a po uplynuti prodlevy klidového
rezimu zastavi zbyte€né ¢erpani. Ménic€ se pfepne do klidového rezimu a stale
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sleduje tlak. Cerpani se obnovi, kdyZ tlak poklesne pod pfedem definovanou
minimalni hladinu a uplynula prodleva probuzeni.

Uzivatel muze prodlouzit dobu klidového rezimu PID pomoci funkce zesileni. Funkce
zesileni zvySuje nastavenou hodnotu procesu na pfedem stanovenou dobu, nez
meénic prejde do rezimu klidového rezimu.

Bod nastaveni Zesileni klidového rezimu (40.45)
- -
Krok zesileni klidového rezimuy - - -
(40.46)¢
. . » Cas
Skuteéna hodnota : ' ZpoZzdéni probuzeni
A ; : (40.48)
Neinvertovany ' - -
(40.31 = Neni invertovan (Ref — Fbk)) ' \ '
Urovefi probuzeni L Y A
(Reference — odchylka probuzeni [40.47]) ! ' ) )
T ; ; : » Cas
Skute¢na hodnota : : : :
. o s
Urovef probuzeni L 74NN
(Reference + odchylka probuzeni [40.47]) ' ' !
Invertovany (40.31 = Invertovan (Fbk — Ref)) : !
» Cas
\ Otacky motoru X ! X X
t.4 = Prodleva klidového " Kiidovy rezim
rezimu (40.44) ! -———
t< tsd ' ' tsd ! ! !
~ : !
| Kidova troven \__ /TN _ . _ . I |
(40.43) : ' !
: : » Cas

START
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Sledovani

V reZimu sledovani je vystup PID bloku nastaven pfimo na hodnotu parametru 40.50
(nebo 41.50) Set 1 — volba ref sledovani. Interni | €len PID fadiCe je nastaven tak, aby
na vystup nemohl pfechazet zadny pfechodovy jev, takze kdyz je ponechan rezim
sledovani, Ize normalni provoz Fizeni procesu obnovit bez vyrazného narazu.

Nastaveni

» Skupiny parametr(i 40 Nastaveni 1 pro vybér zdroje aktivace PID (strana 564) a
41 Nastaveni 2 pro vybér zdroje aktivace PID (strana 579).
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Meze

Obecné informace o mezich

Méni¢ ma nékolik limit, které Ize nastavit tak, aby se ménici zabranily poSkodit motor
nebo mechanicky systém. Meze Ize aplikovat na minimalni a maximaini frekvenci,
rychlost nebo to¢ivy moment a maximalni proud. Meze frekvence se pouzivaji v
rezimu skalarniho fizeni motoru, zatimco meze rychlosti se pouzivaji v rezimu
vektorového Fizeni motoru.

Nastavenim minimalnich otacek/frekvence Ize zabranit pfehfati Cerpadla nebo
motoru. Provoz urcitého typu €erpadla nebo motoru pfi pfili§ nizkych otackach snizi
jeho schopnost samocinného chlazeni. Nékteré chladici véZe ve stylu pfevodovky
rovnéz vyzaduji nastaveni minimalnich otacek, aby bylo zajist&no fadné mazani
prevodovky. Zafizeni, které je teplej$i nebo postrada spravné mazani, bude mit
pravdépodobné krats$i Zivotnost. Nastaveni minimalnich otacek/frekvence konzultujte
s vyrobcem zafizeni.

Nastavenim maximalnich otacek/frekvence Ize zabranit nadmérnému mechanickému
namahani. Mechanické namahani na urovnich nad konstrukci zafizeni
pravdépodobné zkrati Zivotnost zafizeni. O maximalnich bezpeénych
otackach/frekvenci se poradte s vyrobcem zafizeni.

Nastaveni maximalniho proudu zabrani provozu v ustaleném stavu nad provozem se
specifickym proudem. Toto nastaveni nesouvisi s ochranou proti pfetizeni motoru,
ktera je konfigurovana na zakladé pfislusnych informaci o proudu motoru zadanych
do ménice.

Nastaveni

+ Nabidka > Primarni nastaveni > Meze

» Skupina parametru 30 Meze.

Priklady aplikace

Minimalni frekvence nastavena na zakladé omezeni pozadavk( na mazani
prevodovky ventilatoru, viz Priklad aplikace 5: Ventilator chladici véZe, sledovaé
(follower) otacek (strana 145) a Priklad aplikace 6: Chladici véz, PID (strana 147).
V tomto pfipadé je limita zalozena na informacich poskytnutych vyrobcem zafizeni.

Zatimco dalSi pfiklady na strankach 738...152 nepouzivaji omezeni, mohou to mit
vyhodu. Napfiklad v pfikladech aplikace ¢erpani mize vyrobce ¢erpadla doporudit
minimalni prdtok 25 %. Pratok linearné souvisi s ota¢kami motoru. V tomto pfikladu,
za pfedpokladu 60Hz ¢erpaciho systému, by byla minimalni frekvence ménice
nastavena na 15 Hz.
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Prechod fizeni

Uvod

Rezim Prechod fizeni, flexibilni zplisob konfigurace kritické odezvy, se obvykle
pouziva v aplikacich ventilator(, které vyZzaduji specialni provozni rezim, aby pomohl
pfi fizeni pozaru a koufe. Rezim Pfechod fizeni Ize kromé fizeni bezpelnosti Zivota
pouzit také v celé fadé riznych aplikaci.

Poznamka: V nasledujici ¢asti jsou podrobné popsany operace Pfechod fizeni pro
samostatny méni¢ ve skalarnim rezimu. Viz ¢ast Skalarni fizeni motoru (strana 1917).

Aktivace rezimu Prechod fizeni

Kdyz je aktivovan rezim Pfechod Fizeni, méni¢ se Fidi naprogramovanou funkci defi-
novanou ve skupiné parametrd 70 Prechod fizeni pomoci nastaveni definovanych v
Nabidka> Primarni nastaveni > Pfechod menu. Rezim Pfechod fizeni se aktivuje
prostfednictvim pfifazeného digitalniho vstupu v ménici, ktery vyberete v nabidce Pri-
marni nastaveni > Pfechod fizeni > Aktivovat prechod Fizeni od: Digitalni vstup
funguje také jako pfikaz ke spusténi ménice v rezimu Pfechod fizeni

POTLAGIT ACHEE0 0.0 at/min
Potlagit

Refim potaéent: Morrmalni
Alctivovat potlageni od: DIB nizk§ @
Reference od: Rychlost potlateni
Rychlost potladent: 0.0 ot/ min
Wolha sméru: Wpred
Ipét Upravit

Vyberte rezim Normalni nebo Kriticky pfechod Fizeni v Nabidka> Primarni nasta-
veni > Potlacen > Rezim prechodu fizeni. Normalni nasleduje naprogramovany
pocet resetd poruch béhem rezimu Pfechod Fizeni. Kriticky umozZiuje nekonecény
pocet resetd poruch. Vypnuto znamena, Ze pfechod fizeni se nepouziva.

Je dulezité, aby systém pracoval tak, jak je naprogramovan, kdyz je spustén rezim
Pfechod Fizeni. Zabezpecte nastaveni pfechodu Fizeni, aby je nebylo mozné zmeénit:
1. Vyberte Nabidka> Primarni nastaveni> Bezpecnost.

2. Odemknéte nabidku Bezpeénost zadanim uzivatelského hesla.

3. Vyberte Uzamknout nastaveni prechodu fizeni.

4. Na konci uzamknéte nabidku Bezpecnost.

Kdyz je funkce Pfechod Fizeni deaktivovana, méni¢ se vrati do puvodniho
naprogramovaného provozniho rezimu. Méjte na paméti, Ze pokud byl méni¢ v
rezimu Rucéné pred vybérem Pfechodu fizeni, vrati se po deaktivaci Pfechodu Fizeni
do rezimu Vypnuto.
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Reference pro kmitocet prechodu fizeni

Méni¢ je mozné nakonfigurovat tak, aby bézel v sedmi riznych typech rezimu
PFechod Fizeni vybérem reference pro Kmitocet pfechodu fizeni v nabidce
Reference od:

POTLAGIT ACHS80 0.0 ot/ min
Reference od:

Konstantni rychlosn
AIT prima

AlZ primo

Rychlost podaceni
Plovouci hod

Trugit {ain

+ Konstantni kmitoéty vam umozni vybrat vice konstantnich kmito¢td na zakladé
vice digitalnich vstup(.
+ Al1 pfimo nebo Al2 pfFimo je reference otacek v rezimu Prechod fizeni.

* Kmitocet prechodu fizeni nafidi kmitoCet ménice na jednu pfedprogramovanou
hodnotu.

* Motorpotenciometr pouziva dva definované digitalni vstupy ke zvySeni nebo
snizeni kmito¢tu ménice. Lze konfigurovat po¢ate¢ni hodnoty i minimalni a
maximalni hodnoty a doby rampy.

* Nucené zastaveni zastavi méni¢ podle definovaného rezimu stop.

» PID, set1 fidi kmito€et méni¢e pomoci vystupni hodnoty procesniho PID
regulatoru pro sadu PID parametr( 1.

Funkce rezimu Prechod fizeni

Po pfepnuti do rezimu Pfechod fizeni zobrazuje méni¢ nasledujici funkce a chovani.

+ Jakmile je méni¢ v rezimu Pfechod fizeni, ignoruje vSechny komunikacni pfikazy
sbérnice pro start/stop a referencni otacky.

» Vrezimu Pfechod fizeni ménic¢ ignoruje vSechny pfikazy z ovladaciho panelu:
ignorovany jsou napfiklad pozadavky Ru¢né/Vypnuto/Automaticky a jakékoli
zmény parametrd, které by ovlivnily pfechod fizeni. Pokud je nastroj DriveWare
pfipojen pfes port USB, bude ignorovan.

» Aktivace rezimu Prechod Fizeni také iniciuje pfikaz spusténi. V rezimu Pfechod
fizeni neni potfeba zadny sekundarni pfikaz spusténi.
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« Signal povoleni béhu a zdroj signalu pro blokovani startu, které budou sledovany
béhem rezimu Prechod fizeni, Ize nastavit v nabidce Primarni nastaveni >
Prechod fizeni > Pfechod fizeni bezpeénostnich prvku.

POTLACIT €™ ACHE80 0.0 ot/min

Potlageni bezpeénostnich preki —

signal pripustného startu
O Pouzijte blokovani startu 1
O Pouzijte blokovani startu 2
O Pougifte blokovéani startu 3
O Pouzifte blokovani startu 4

Ipit Svelit

« Je-li aktivovan Pfechod fizeni, ménic¢ ignoruje vSechny vstupy s vyjimkou vstupu
pro aktivaci/deaktivaci pfechodu Fizeni, digitalnich vstupu volicich konstantni
kmitocet nebo kmitocty a zvolenych bezpeénostnich prvkl v rezimu Pfechod
fizeni. Vybér toho, které z nich zUstanou aktivni, se provadi v nabidce Pfechod

fizeni bezpe€nostnich prvki a mize to byt signal povoleni béhu a/nebo az ¢tyfi

blokovani startu.

+ Kdyz je rezim Pfechod fizeni aktivni, méni¢ zobrazi varovnou zpravu Pfechod

fizeni je aktivni.

POTLACIT ™ ACHSB0 0.0 ot/min

& 3 aktivni varovani

Potlaceni je aktivni
Varovani AFFE  Kad ALX: 0000 0000
MeEnig je v redimu potladeni

Skryt Jak opravit

* Monitorovani parametr(i komunikaci pres primyslovou sbérnici je stale k dispozici
béhem rezimu PFfechod fizeni. Body 1/O prichodu (analogové vystupy, reléové
vystupy a digitalni vstupy, které jsou fizeny pfes sbérnici) budou fungovat

normalné a budou pfedavat data pfes meénic.
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Poruchy jsou seskupeny do poruch s vysokou prioritou a poruch s nizkou
prioritou. Zobrazi se poruchy s vysokou prioritou a zastavi ménic. Viz skupina
parametrd 70 Prechod fizeni (strana 610) pro zpracovani poruch. Nasleduje
seznam poruch s vysokou prioritou:

2310 Nadproud 5090 Hardwarova porucha STO
2330 Zemni svod 5091 Bezpecné odpojeni od momentu
2340 Zkrat 7122 Pretizeni motoru

3210 Prepéti stejnosmérného meziobvodu | FA81 Bezpecné odpojeni od momentu 1

4981 Vnéjsi teplota 1 FA82 Bezpecné odpojeni od momentu 2

4982 Vnéjsi teplota 2

Pokud nejsou uvedeny vyse, vSechny ostatni poruchy jsou poruchy s nizkou
prioritou. Aktivni poruchy s nizkou prioritou se resetuji, kdyz ménic pfejde do
rezimu Pfechod fizeni. Poruchy s nizkou prioritou jsou ignorovany, kdyz je méni¢
v rezimu Pfechod Fizeni.

MuzZete si vybrat, zda chcete pouzit autoreset pro kritické poruchy (V] Pouzijte
autoreset pro kritické poruchy) nebo vyzadujte ruc¢ni reset z ovladaciho panelu
nebo uréeného digitalniho vstupu.

Pocet pokusUl o resetovani poruchy s vysokou prioritou je ovlivnén rezimem
PFfechod Fizeni. MUzete vybrat: Vypnuto, Normalni nebo Kriticky. Vypnuto
znamena, ze prechod Fizeni se nepouziva. Normalni nasleduje naprogramovany
pocet resetl poruch. Kriticky umozriuje nekonecény pocet resetd poruch.

Poznamka: Pokud nebude funkce kritického potlaceni pouzita spravné, maze
dojit ke zruSeni platnosti zaruky.

Konfiguraci Pfechodu fizeni Ize uzamknout prostfednictvim zabezpecéeni na
urovni pfistupu ménice. Nastaveni pfistupového kédu a urovné pfistupu
naleznete ve skupiné parametrt 96 Systém (strana 660).

Al funkce dohledu stale funguje pro vSechny rezimy Pfechodu fizeni, které
vyuzivaji analogovy vstup. Pokud tedy dojde ke ztraté analogového vstupniho
signalu, bude méni¢ pracovat na zakladé konfigurace skupiny parametra 72
Standardni Al (strana 421).

Pokud je aktivovano bezpecné odpojeni od momentu (STO), kdyZ je ménic v
rezimu Pfechod fizeni, méni¢ ukon¢i pfechod fizeni a provede programovani
alarmu STO a konfiguraci poruchy. Aby operator védél, ze ménic je ve stavu STO,
zobrazi se chybovy kod. Je-li STO deaktivovano, ménic se zpét do operace
pfechodu fizeni nevrati.

Nastaveni

Nabidka > Primarni nastaveni > Pfechod Fizeni
Skupina parametra 70 Prechod fizeni (strana 610)
Skupina parametra 12 Standardni Al (strana 421)

Skupina parametrd 96 Systém (strana 660).
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Priklad aplikace 1: Pfechod Fizeni pro ovladani kmitoctu Pfrechodu
Fizeni

Jednotka vzduchotechniky (VZT), ktera normalné poskytuje klimatizovany vzduch do
dané zény, mdze byt pozarnim poplachovym systémem prepnuta do rezimu Fizeni
koure. Klapky VZT jednotky jsou obvykle konfigurovany tak, aby v rezimu fizeni
koure pIné vyplnily cesty venkovniho a odpadniho vzduchu. Pfivodni ventilator a
zpétny/vyfukovy ventilator jsou fizeny na pfedem uréenych otackach, aby zajistily
specifikovany pratok vzduchu a tlak v prostoru. Tento pfiklad se sklada z:

Pfikaz start/stop ze systému automatizace budov (BAS) pro provoz v normalnim
rezimu

0... 10 V DC analogovy pfikazovy signal otacek z BAS pro provoz v normalnim
rezimu

Zabezpeceni Freezestat nakonfigurované jako bezpecnostni blokovani s nizkou
prioritou, které bude v rezimu Pfechod fizeni ignorovano

Zabezpeceni vysokého statického tlaku potrubi (pfetlak) nakonfigurované jako
bezpecénostni blokovani s vysokou prioritou, které bude fungovat v normalnim
rezimu a v rezimu Pfechod fizeni

Zabezpeceni detektoru/alarmu koure pfivadéného vzduchu nakonfigurované jako
bezpecnostni blokovani s vysokou prioritou, které bude fungovat v normalnim
rezimu a v rezimu Pfechod fizeni

V rezimu Prechod fizeni bude méni¢ pracovat s jednim preddefinovanym
kmitoctem pfechodu fizeni (pfedvolba vyvazeni vzduchu 48 Hz)

V rezimu Pfechod fizeni se bezpecnostni prvky s vysokou prioritou resetuji
tolikrat, kolikrat je potfeba, aby se zajistilo, Ze systém zUstane v provozu

Rezim Pfechod fizeni je povolen reléovym vystupem z pozarniho poplachového
systému do ménice

Zpétna vazba stavu b&hu/zastaveni z méni¢e do BAS
Chybova/nechybova stavova zpétna vazba z ménie do BAS.
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Diagram zapojeni

Referencni napéti a analogové vstupy a vystupy

SCR Stinéni signalniho kabelu (opleteni)

0...10 V DC otacky Al Vystupni frekvence/reference rychlosti: 0...10 V

referencni signal AGND Zem obvodu analogového vstupu

+10V Referenéni napéti 10 V DC

Al2 Aktualni zpétna vazba: 0...20 mA

AGND Zem obvodu analogového vstupu

AO1 Vystupni kmitocet: 0...10 V

AO2 Proud motoru: 0...20 mA

AGND Zem obvodu analogového vystupu

+24 'V Vystup pomocného napéti +24 V DC, max. 250 mA
Signal DGND Zem vystupu pomocného napéti
spusténi/zastaveni DCOM Zem digitalniho vstupu pro véechny
Bezpecnost DI1 Stop (0) / Start (1)
Freezestat\ DI2 Neni konfigurovano
Vysoka staticka DI3 Blokovani startu 3 (1 = umoznit start)
bez@?g{;glj;_ Dl4 Blokovani startu 1 (1 = umoznit start)
Bezpecnost detek :/ g:g |?!ok::v:;l‘nvl'stal:tu 2 (1 = umoznit start)
toru koufe pfivadé rechod rizeni

ného vzduchu

PFechod Fizeni’
pozarniho
poplachu

Stav béhu

Stav poruchy

RO1C

Regulator tlumice
:; 250 VAC/30VDC
— 2A

Pfipojte klapku ke
zdroji energie
19 pfipojeno k 21

Bézi
:| 250 VAC/30VDC
— 2A

Bézi
22 pfipojeno k 24

Porucha (-1)
:; 250 VAC/30VDC
— 2A

Poruchovy stav
25 pfipojeno k 26
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Rychlé kroky — shrnuti programovani

Pokud neni uvedeno jinak, nastaveni uvedena niZze se zméni ve vztahu k vychozim
nastavenim ménice, aby splfiovaly poZadavky aplikace. NiZze uvedena nastaveni jsou
specificka pro konfiguraci rezimu Pfechod Fizeni a konfiguraci textu blokovani a
nekontroluji Uplnou konfiguraci normalniho rezimu.

Nabidka > Primarni nastaveni > Prechod fizeni

Upravte Rezim prechodu Fizeni: Kriticky

Upravte Aktivovat prechod fizeni od: DI/6 vysoky

Upravte Reference od: Kmitocet pfechodu fizeni

Upravte Frekvence pfechodu fizeni: 48,0 Hz

Upravte Volba sméru: Vpred (vychozi)

Vyberte Pfechod Ffizeni bezpeénostnich prvkii

. Pouzijte bezpeénostni blokovani / blokovani startu 1
. Pouzijte bezpeénostni blokovani / blokovani startu 2
Vyberte V| Pouzijte autoreset pro kritické poruchy

Upravte Cekat mezi pokusy o reset: 5,0 s (vychozi)

Upravte Max pokusy: 5 (vychozi)

Nabidka > Primarni nastaveni > Start, stop, reference > Blokovani/povoleni

Pouzijte bezpeénostni blokovani / blokovani startu 1
» Upravte Popisny text: Pretlak
Vyberte V| Pouzijte bezpe€nostni blokovani / blokovani startu 2
* Upravte Start je zapnut, kdyz: DI5 vysoky
» Upravte Popisny text: Kourovy alarm

* Vyberte VY| Pouzijte bezpecnostni blokovani / blokovani startu 3

» Upravte Start je zapnut, kdyz: DI3 vysoky
» Upravte Popisny text: Freezestat
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Priklad aplikace 2: Pfechod fizeni pro PID regulator

V pfikladu aplikace 1 ménic bézel na pfedem uréeném pevném kmitoctu. V tomto
pfikladu bude méni¢ pouzivat svou vnitini PID smycku k fizeni na zakladé stalého
tlaku. B&Znou aplikaci fidiciho schématu pouzitého v pfikladu aplikace 2 je ovladani
specializovaného tlakového ventilatoru schodistové Sachty ve vicepodlaznich
budovach béhem pozaru nebo koure. Méni¢ Fidi otacky tlakového ventilatoru
schodiStové Sachty, aby udrzoval specifickou Uroven pozitivniho tlaku ve schodistové
Sachté. Pozitivni tlak ve vztahu k obsazenému prostoru pomaha snizit mnozstvi
koure, ktery vstupuje do schodisté. Tento pfiklad se sklada z:

» Ménic/ventilator pracuje pouze pfi pozaru nebo koufi

* Analogovy snima¢ diferenéniho tlaku méfici tlakovy rozdil mezi schodistovou
Sachtou a obsazenym prostorem

» Vstup pfechodu fizeni (Chod) ze systému pozarniho poplachu pro spusténi
ménice a jeho uvedeni do rezimu Pfechod fizeni

» Specialni pfikaz ,vypnuti“ ze systému pozarniho poplachu

» Uzavieni kontaktu koncového spinace oddélovaci klapky pfipojeného od klapky k
meénici pro indikaci stavu rozepnuti/sepnuti klapky. (Aby mohl ventilator pracovat,
musi byt prokazano, zZe je rozepnuta klapka.)

» Vysoka staticka bezpecnost (pretlak)

* Resetovani poruch s vysokou prioritou je v rezimu normaini se dvéma resety.
(Toto neni ,béh do zniceni“.)

* Zpétna vazba stavu béhu/zastaveni z ménice do systému automatizace budov
(BAS)

» Chybova/nechybova stavova zpétna vazba z méni¢e do BAS.
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Diagram zapojeni

Referenéni napéti a analogové vstupy a vystupy
SCR Stinéni signalniho kabelu (opleteni)

Al1 Vystupni frekvence/reference rychlosti: 0...10 V
AGND Zem obvodu analogového vstupu
+10V Referen¢ni napéti 10 V DC
4...20 mA tlak Al2 Aktualni zpétna vazba: 4...20 mA

AGND Zem obvodu analogového vstupu
AO1 Vystupni kmitocet: 0...10 V
AO2 Proud motoru: 0...20 mA

AGND Zem obvodu analogového vystupu

zpétnovazebni
signal

+24 'V Vystup pomocného napéti +24 V DC, max. 250 mA
DGND Zem vystupu pomocného napéti
DCOM Zem digitalniho vstupu pro v§echny

Koncovy spinaé
klapky:.
Vysoka statické\

bezpetnos DI1 Stop (0) / Start (1)
(pFetiak) DI2 Povoleni béhu (1 = umoznit start)
Vypnuti* pozar- DI3 Neni konfigurovano
" niho poplachu)\ Dl4 Blokovani startu 1 (1 = umoznit start)
DI5 Blokovani startu 2 (1 = umoznit start)

Prechod . Prechod fizeni
fizeni/spusténi

pozarniho poplachu

Regulator tlumice | Pfipojte klapku ke
250 V AC /30 V DC | zdroji energie

2A 19 pfipojeno k 21
Bézi Bézi

250 VAC /30 V DC | 22 pfipojeno k 24
2A
Porucha (-1) Poruchovy stav
250 VAC/ 30V DC | 25 pfipojeno k 26
2A

Regulator tlumice

Stav béhu

Stav poruchy

d|d|d
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Rychlé kroky — shrnuti programovani

Pokud neni uvedeno jinak, nize uvedena nastaveni se méni vzhledem k vychozim
nastavenim ménice, aby splfiovaly poZadavky aplikace. NiZze uvedend nastaveni jsou
specificka pro konfiguraci rezimu Prechod fizeni a konfiguraci textu blokovani a
nekontroluji uplné nastaveni konfigurace PID.

Primarni nastaveni > Prechod Fizeni

» Upravte Rezim prechodu Fizeni: Normalni
» Upravte Aktivovat prechod fizeni od: DI/6 vysoky
» Upravte Reference od: PID, sada 1
« Upravte Volba sméru: Vpred (vychozi)
* Vyberte Pfechod fizeni bezpe¢nostnich prvki
+  Vyberte V] Signal povoleni béhu
* Vyberte IVl Bezpeénostni blokovani / blokovani startu 1
* Vyberte ¥l Bezpecnostni blokovani / blokovani startu 2
* Vyberte ¥l Pouzijte autoreset pro kritické poruchy
« Upravte Cekat mezi pokusy o reset: 5,0 s (vychozi)
* Upravte Max pokusy: 2
Primarni nastaveni > Start, stop, reference > Blokovani/povoleni

« Vyberte [¥] Signal povoleni béhu
» Upravte Popisny text: Koncovy spinac klapky

* Vyberte ¥l Pouzijte bezpe€nostni blokovani / blokovani startu 1
» Upravte Popisny text: Pretlak

* Vyberte ¥l Pouzijte bezpeénostni blokovani / blokovani startu 2
» Upravte Start je zapnut, kdyz: DI5 vysoky

» Upravte Popisny text: Kourovy alarm

Aktivni brzdéni

Poznamka: Funkce aktivniho brzdéni je k dispozici pouze pro produkty
ACH580-31/34 a se samostatnym plus kédem a licenéni smlouvou.

Funkce aktivniho brzdéni umozriuje produktim ACH580-31/34 fesit specifické
potfeby tunelovych ventilanich systémd, jak je popsano nize.

Pripady pouziti
Existuji dva konkrétni pfipady pouZiti, kdy Ize aktivni brzdéni vyuzZit pfi tunelové
ventilaci:

+ Kdyz je ménic spustén v situaci, ktera se nazyva ,windmilling®. V tomto pfipadé se
ventilator otaci volné v libovolném sméru podle toho, jak se pohybuje vitr.
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Spusténi ménice ve spravném sméru by mohlo ventilator rozbit. V tomto pfipadé
musi méni¢ zachytit otacejici se zatéz, pficemz motor se mize otacet v opaéném
sméru, nez jsou pozadované referencni otacky.

* KdyzZ jsou tunelové ventilatory v normalnim rezimu ventilace a je zjistén pozar.
V tomto pfipadé mohou tunelové ventilatory fungovat jako ventilatory pro odvod
koufe. V zavislosti na velikosti ventilatoru je tfeba ventilatory co nejrychleji
zastavit a poté je do 30 sekund opét roztoc€it na pIné otacky. Za téchto podminek
ménic obvykle pracuje v rezimu kritického prechodu Fizeni a pro zastaveni a

prefazeni ménice je nutné aktivni brzdéni.

(—)ﬁﬁ% |

1 P K////// 3

A = Cerstvy vzduch

B = ventila¢ni kanal

C = ventila¢ni $achta
D = odsavaci ventilator
E = odvadény vzduch
F = ohen

B

Prehled aktivniho brzdéni

Chcete-li povolit aktivni brzdéni, nahrajte do jednotky licenci aktivniho brzdéni. Pokud
se ménic¢ spusti s dostupnou licenci aktivniho brzdéni, zobrazi se parametry 94.43
Limit aktivniho brzdného vykonu a 94.44 Deaktivace aktivniho brzdéni a |ze k nim
pfistupovat.

Bit 15 parametru 06.39 Vnitini stav stroj LSU CW slouzi k pfedani pfikazu k
aktivnimu brzdéni do LSU.

Aktivni brzdéni se aktivuje ve dvou pfipadech. Jednim ze scénafu je pfipad, kdy je
ménic¢ aktivovan v rezimu kritického pfechodu Fizeni (s parametrem 70.02 Pfechod
fizeni zapnuto nastavenym na Zapnuto, kritické a parametrem 70.03 Zdroj aktivace
pfechodu fizeni nastavenym na SPRAVNE. V takovém pfipadé se aktivni brzdéni
deaktivuje poté, co ménic opusti rezim kritického pfechodu Fizeni.

Druhy scénar nastane, kdyz se méni¢ zacne modulovat. Pfi zméné sméru otacek se
rekuperacni brzdéni deaktivuje. Aktivni brzdéni se také deaktivuje, pokud se ménic
prestane modulovat nebo pokud je parametr 94.44 Deaktivace aktivniho brzdéni
nastaven na hodnotu SPRAVNE (tim se aktivni brzdéni okamzité deaktivuje), coz
muZze také zabranit dal$i aktivaci v pfipadech, kdy by se primarni napajeni pfepnulo
na zalozni napajeni generatorem.
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Pokud je aktivni brzdéni deaktivovano, jednotka LSU bude nadale vyuZivat limity
vykonu ménice a rekuperace.

Aktivni brzdéni pfi spousténi ménice
Nasledujici schéma ukazuje situaci, kdy je k dispozici méni¢ ACH580-31/34 bez
licence aktivniho brzdéni a motor se jiz otaci jednim smérem, ale uzivatel pozaduje
referenci otaek do opacného sméru. UzZivatel nemlze provést rychlé pfefazeni,

protoZze LSU neumozni regeneraci, ktera zpusobi narlst stejnosmérného napéti,
dokud nedosahne hranice piepéti INU.

A = reference

B = otaCky motoru

C = Uroven prepéti

D = stejnosmérné napéti

E = to€ivy moment

F = vykon LSU

G = pfikaz spusténi

H = 06.39 Vnitini stav stroj LSU CW bit 15
| = prepéti

t=_cas

KdyZ INU aktivuje pfepé&tovou ochranu, sniZi to€ivy moment, aby udrzZel
stejnosmérné napéti na urovni pfepéti, dokud otacky motoru nedosahnou oblasti

nulovych otacek. PFi velké setrvaénosti se miize vyrazné prodlouzit doba potfebna k
dosazeni pozadované referenéni rychlosti

Situace se méni, pokud byl méni¢ ACH580-31/34 objednan s licenci pro aktivni
brzdéni. V takovém pfipadé je mozna rekuperace vykonu zpét do sité, ktera mlze
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Cinit az -50 % jmenovitého vykonu ISU. To Ize definovat pomoci parametru 94.43
Limit aktivniho brzdného vykonu v rozsahu -50...0 %.

S parametrem 94.44 Deaktivace aktivniho brzdéni nastavenym na hodnotu Vypnuto
(vychozi nastaveni) se aktivni brzdéni aktivuje pfi kazdém spusténi ménice, kdyz se
INU za¢ne modulovat. Aktivni brzdéni se deaktivuje, kdyz uz neni rekuperacni vykon
potfeba.

Uzivatel mGze vypnout aktivni brzdéni pomoci parametru 94.44 Deaktivace aktivniho
brzdéni, napfiklad pomoci digitalniho vstupu. Tim se okamZité deaktivuje aktivni
brzdéni a zabrani se dalsi aktivaci.

Nasledujici schéma zobrazuje pohon spustény se zapnutym aktivnim brzdénim ve
stejné situaci, jaka je znazornéna na predchozim schématu. Ménic¢ bude brzdit
mnohem rychleji, aniz by dosahl arovné prepéti, pokud rekuperacni vykon neprekro&i
limit aktivniho brzdného vykonu.

V, rpm, %

A

|

a
.

A = reference

B = otacky motoru

C = Uroven prepéti

D = stejnosmérné napéti

E = to€ivy moment

F = vykon LSU

G = limit aktivniho brzdného vykonu
H = Pfikaz spusténi

| = 06.39 Vnitini stav stroj LSU CW bit 15
J = pfepéti

t=Cas
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Aktivni brzdéni v rezimu kritického prechodu fizeni

Pokud pohon nema aktivni brzdnou licenci, neni rekuperace vykonu zpét do sité
mozna. Nasledujici schéma ukazuje, jak by méni¢ ACH580-31/34 bez licence
aktivniho brzdéni pracoval pfi aktivaci v rezimu kritického pfechodu fizeni (s
parametrem 70.02 Prechod fizeni zapnuto nastavenym na Zapnuto, Kritické a
parametrem 70.03 Zdroj aktivace prechodu fizeni nastavenym na SPRAVNE), kdyz
uzivatel pozaduje pfefazeni do opacného sméru pomoci parametru 70.05 Smér
pfechodu fizeni.

/, rpm, %
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A = 70.07 Otacky prechodu fizeni

B = otacky motoru

C = Uroven prepéti

D = stejnosmérné napéti

E = toCivy moment

F = vykon LSU

G = 70.02 Prechod fizeni zapnuto = Zapnuto, kriticky
H = 70.03 Zdroj aktivace pfechodu fizeni
| = 70.05 Smér prechodu fizeni

J = 06.39 Vnitini stav stroj LSU CW bit 15
K = prepéti

t=_¢as

Situace se méni, pokud je pro méni¢ ACH580-31/34 k dispozici licence pro aktivni
brzdéni. V takovém pfipadé, kdyz uzivatel aktivuje v ménici rezim kritického prfechodu
fizeni (pomoci parametru 70.02 nastavenym na Zapnuto, kritické a parametrem
70.03 nastavenym na SPRAVNE a parametrem 94.44 Deaktivace aktivniho brzdéni
nastavenym na Vypnuto (vychozi nastaveni)), pak se aktivuje aktivni brzdéni a
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umozni rekuperacni vykon az do parametru 94.43 Limit aktivniho brzdného vykonu.
Aktivni brzdéni zGstane aktivni, dokud méni¢ neopusti rezim kritického pfechodu
fizeni nebo dokud neni poZzadovano vypnuti pomoci parametru 94.44 Deaktivace

aktivniho brzdéni.
W, rpm, %
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A= 70.07 Otacky prechodu rizeni

B = otacky motoru

C = Uroven prepéti

D = stejnosmérné napéti

E = to€ivy moment

F = vykon LSU

G = limit aktivniho brzdného vykonu

H = 70.02 Prechod fizeni zapnuto = Zapnuto, kriticky
| = 70.03 Zdroj aktivace prechodu fizeni
J = 70.05 Smér prechodu fizeni

K = 06.39 Vnitini stav stroj LSU CW bit 15
L = pfepéti

t=_cas

Nastaveni

» 06.39 Vnitrni stav stroj LSU CW 06.39 Vnitfni stav stroj LSU CW

* 94.43 Limit aktivniho brzdného vykonu 94.43 Omezeni aktivniho brzdného
vykonu a 94.44 Deaktivace aktivniho brzdéni 94.44 Deaktivace aktivniho brzdéni.
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Blokovani

Uvod

Blokovani poskytuji zpusob, jak zabranit chodu ménice, pokud neni spinén vstup.
Funkce blokovani ménice se €asto pouziva k pfipojeni bezpecnostnich prvkd zpét k
zafizeni. Spole¢nost ABB nedoporucuje blokovani kabelaze v sérii, pokud neni
pozito vice nez Ctyfi blokovani. Samostatné blokovani kabelaze umoznuje rychlejsi
odstranovani problému se systémem, protoZze méni¢ poskytuje rychlou identifikaci, u
které jiz neni zajisténo individualni blokovani. Monitorovani stavu kazdého blokovani
je k dispozici prostfednictvim komunikace na sbérnici.

Blokovani jsou obvykle zapojena do digitalnich vstupt (DI) ménice, DI1 az DI6. K
fizeni blokovani |ze také pouzit urcité komunikace sbérnice, ackoli se to pro vétSinu
aplikaci obvykle nedoporucuje.

Konfigurace

Blokovani mlzete konfigurovat bud' v nabidce Primarni nastaveni, nebo
prostfednictvim skupiny parametri 20 Start/stop/smér v nabidce Parametry.
Spole¢nost ABB doporucuje konfiguraci pomoci nabidky Primarni nastaveni
(Nabidka > Primarni nastaveni > Start, stop, reference > Blokovani/povoleni).

Blokovani Ize konfigurovat pro normalné otevienou nebo normalné zavrenou funkci.

+ Napfiklad v Primarnim nastaveni vybér blokovani pro DI4 vysoky znamena, ze
digitalni vstup 4 musi byt uzavfen, neboli logika 1, aby méni¢ béZel. Nastaveni
Dl4 nizky znamen4, Ze digitalni vstup musi byt otevfeny, neboli logika 0, aby
méni¢ béZel. Pokud blokovani neni v logickém stavu, ktery umozni b&h ménice,
podminky blokovani nebudou spinény. Pokud je blokovani v logickém stavu, ktery
umozni béh ménice, podminky blokovani budou spinény.

Blokovani s nesplnénou podminkou je indikovano na displeji ovladaciho panelu

meénice blikajici zelenou LED diodou a blikajici vystrahou na displeji. Méni¢ mlzete

nastavit tak, aby indikoval blokovani s nesplnénou podminkou, a to jednim ze dvou
zplUsobU (Nabidka > Primarni nastaveni > Start, stop, reference> Bloko-
vani/povoleni > Stav varovani vzajemného blokovani). Toto nastaveni plati pro
vSechna blokovani.

» Zobrazuje varovani, kdykoli neni splnéna podminka blokovani, bez ohledu na
prikaz spusténi.

» Zobrazuje varovani, kdykoli neni splnéna podminky blokovani a je zadan pfikaz
spusténi.

Kdyz se blokovani zméni stav nesplnéni podminky, miZete nakonfigurovat ménic

bud na dobé&h, nebo na rampu az do zastaveni (Menu > Primarni nastaveni > Start,

stop, reference > Blokovani/povoleni > Rezim zastaveni pri blokovani).




Funkce programu 185

Zapojeni kabelaze

Funkce blokovani v reZimech automatického i ruéniho ovladani. Spole¢nost ABB
doporucuje, aby systémova blokovani byla pfipojena pfimo k ménici, nikoli k
externimu regulatoru systému automatizace budov (BAS).

Pokud neni blokovani pfipojeno pfimo k ménic¢i, muze to nechténé umoznit provoz
v ruénim rezimu, pokud podminka blokovani neni spinéna.

Funkce

Zafizeni umoziiuje nezavislé pfifazeni pfeddefinovaného popisu a textu Stitku
(libovolného textu) ke kazdému ze &tyf rdznych blokovani. Kdyz nebude blokovani
startu vyhovuijici, zobrazi se na displeji ovliadaciho panelu tento konkrétni text.

Predem definovany popis mizete nakonfigurovat (vybrat) v Nabidce > Primarni
nastaveni > Start, stop, reference > Blokovani/povoleni > Popis.

Text Stitku mazete nakonfigurovat (upravit) v Nabidce > Primarni nastaveni > Start,
stop, reference > Blokovani/povoleni > Text Stitku.

Nastaveni a diagnostika

* Nabidka > Primarni nastaveni > Start, stop, reference > Blokovani/povoleni
» Parametr 20.41 Blokovani startu 1 (strana 467)

« Varovani AFEE Blokovani startu 1, AFEF Blokovani startu 2, AFFO Blokovani
startu 3, AFF1 Blokovani startu 4 a AFF3 Vynucené varovani blokovani startu.

Priklady pouziti blokovani

Nasleduje pfiklad aplikace blokovani, které Ize pfipojit k ménici. Méni€¢ ma pro
vSechny tyto pfiklady k dispozici pfeddefinovany text.

1. Pretlak. Toto blokovani se obvykle pouziva u vzduchotechnickych zafizeni k
ochrané vzduchového potrubi. Toto blokovani zastavi provoz, kdyz méfeny tlak
prekro¢i prahovou hodnotu, aby nedoslo k poskozeni potrubi. Pfiklady integrace
viz Priklad aplikace 2: Privodni ventilator, sledovac zakladnich otacek
s blokovanim a stavem (strana 139) a Priklad aplikace 3: Kompletni integrace
pfivodniho ventilatoru, sledovace otacek (strana 141).

2. Odpojeni motoru oteviené. Toto blokovani se pouziva v riznych aplikacich,
které maji odpojovaci spina¢ mezi méni¢em a motorem, coz znamena, ze
odpojovaci spinac byl rozepnut. Toto blokovani zabrani pokusu ménice o provoz
motoru, kdyz je odpojovaci spina¢ rozepnut. Pamatujte, Zze bez tohoto blokovani
pfipojeného k ménici se za urcitych provoznich podminek motor pokusi pfi
sepnuti odpojovaciho spinace odebrat velké mnoZzstvi zapinaciho proudu. Toto
vysoké mnozstvi proudu maze zpUsobit poruchu ochrany ménice.

3. Uvolnéni vibraci. Toto blokovani se obvykle pouziva u chladicich vézi pro
ochranu proti vibracim. Toto blokovani zastavi provoz, kdyz méfené vibrace
prekroci prahovou hodnotu, aby nedoslo k poskozeni véze.
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10.

1.

Vibraéni spinag, ktery je pfipojen k nastaveni digitalniho vstupu ménice jako
blokovani, by mél byt vibraéni spinac typu zapadky. Vibracni spinac typu zadpadky
vyZaduje ruéni reset, aby méni¢ mohl znovu spustit motor. Pokud je vibraéni
spinac¢ typu automatického resetu, mél by byt digitalni vstup ménice nastaven
jako externi udalost, ktera zptsobi poruchu ménice. To Ize provést v Menu >
Primarni nastaveni > Pokro¢ilé funkce > Externi udalosti.

Priklady integrace viz Priklad aplikace 5: Ventilator chladici véZe, sledovaé
(follower) otacek (strana 145) a Priklad aplikace 6: Chladici véz, PID (strana 147).

Kourovy alarm. Toto blokovani se obvykle pouziva u vzduchotechnickych
zafizeni k zastaveni Sifeni koufe vzduchovymi kanaly. Toto blokovani zastavi
provoz, kdyz méfeny kouf pfekroCi prahovou hodnotu, aby se omezilo mnozstvi
koute Sificiho se systémem. Pfiklad integrace viz Pfiklad aplikace 3: Kompletni
integrace pfivodniho ventilatoru, sledovace otacek (strana 141).

Freezestat. Toto blokovani se obvykle pouziva u vzduchotechnickych zafizeni k
ochrané civky. Toto blokovani zastavi provoz, kdyz je naméfena teplota pod praho-
vou hodnotou, aby se zabranilo zamrznuti a naslednému poskozeni civky. Priklad
integrace viz Priklad aplikace 4: Pfivodni ventilator, PID regulator (strana 143).

. Firestat. Toto blokovani se obvykle pouziva u vzduchotechnickych zafizeni. Toto

blokovani zastavi provoz, kdyz je nameéfena teplota nad prahovou hodnotou, coz
muze naznacovat pozar v budove.

Nizké sani nebo nizky tlak. Toto blokovani se obvykle pouziva u ¢erpadel pro
jejich ochranu. Toto blokovani zastavi provoz, kdyz je naméfeny tlak na saci
strané Cerpadla pod prahovou hodnotou, aby nedoSlo k poSkozeni €erpadla v
dasledku jeho béhu nasucho.

Pristupové dvere. Toto blokovani se pouziva v riznych aplikacich, které maji
pristupové dvere. Toto blokovani zastavi provoz pfi otevieni pfistupovych dvefi.
Méjte na paméti, ze blokovani neni pfijatelnou alternativou k dodrzovani
spravnych bezpecénostnich postupu.

Pridavné zafizeni otevieno. Tento text blokovani je obecny termin pouzivany v
riiznych aplikacich, které maji pomocné kontakty, které potfebuji zastavit provoz
meénice. Toto blokovani zastavi provoz pfi otevieni pfidavného zafizeni.

Uvolnéni tlaku. Toto blokovani se pouziva v aplikacich s metodou uvolnéni tlaku,
jako je ventil uvolnéni tlaku, ktery ma také blokovani spojené s touto metodou
uvolnéni. Toto blokovani zastavi provoz, kdyz tlak pfekro&i prahovou hodnotu a
tlak se mechanicky uvolnuje.

Blokovani startu 1, Blokovani startu 2, Blokovani startu 3 a Blokovani startu
4. Tento text blokovani je obecny termin pouzivany v rliznych aplikacich s
blokovanim. Toto blokovani zastavi provoz, kdyz bylo blokovani rozepnuto nebo
sepnuto v zavislosti na nastaveni. Spole¢nost ABB doporucuje pouzivat
pfeddefinovany popisny text a/nebo vlastni text stitku, kdykoli je to mozné,
protoZe to zjednodusi budouci potfebu feseni problému s blokovanim.
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12. Text Stitku. Poskytuje az 35 znakl volného/vlastniho textu popisujiciho
blokovani. Tento text se objevi na ovladacim panelu ménice, pokud blokovani jiz
neni splnéno. Tento text Ize pouzit k lepSimu popisu samotného blokovani nebo
jeho fyzického umisténi. Tento text Ize také pouzit k zadani telefonniho &isla pro
mistni podporu daného zafizeni. VSimnéte si, ze moznost Text Stitku je oddélena
od preddefinovaného textu, takze tyto dvé moznosti Ize pouzit spole¢né.
Napftiklad pfeddefinovany text Ize vybrat pro pretlak, zatimco v textu Stitku mize
byt uvedeno ,Resetovaci pfepina¢ umistény v ovladacim panelu.”
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Povoleni béhu

Uvod

Funkce povoleni béhu poskytuje zplsob, jak zabranit vystupu méni¢e na motor,
pokud neni spInén vstup. Tato funkce se pouziva k podpore aplikaci, které vyzaduiji,
aby ménic€ nejprve spustil externi udalost pfedtim, nez méni¢ zacne rampovat motor.
Povoleni béhu se asto pouziva ve spojeni s koncovym spinacem pfipojenym zpét k
meénici. Tento koncovy spina¢ muaze byt souc¢asti schématu ovladani klapky nebo
ventilu. Monitorovani stavu béhu je povoleno pfes komunikaci sbérnice.

Povoleni béhu se liSi od blokovani spusténi:

» Diky funkci povoleni béhu se méni€ dostane do stavu chodu, ale neposkytuje
vystup pro motor.

» Nesplnény vstup povoleni béhu bude indikovat varovani na displeji ovladaciho
panelu pouze v pfipadé, Ze je zadan také pfikaz ke spusténi. Pokud neni k
dispozici pfikaz spusténi, nebude poskytnuto Zadné varovani. Pro blokovani
spusténi Ize nastavit potvrzeni nebo ignorovani stavu pfikazu spusténi pfi ureni,
zda musi byt uvedeno varovani.

Povoleni béhu je obvykle pfipojeno k jednomu z digitalnich vstup( (DI) ménice, DI1

az DI6. Nejcastéji se pouziva DI2. K Fizeni povoleni béhu Ize také pouzit urcité

komunikace sbérnice, ackoli se to pro vétsinu aplikaci obvykle nedoporucuje.

Konfigurace

Povoleni béhu Ize konfigurovat bud v nabidce Primarni nastaveni, nebo prostfed-
nictvim skupiny parametrd 20 Start/stop/smér v nabidce Parametry. Spole¢nost ABB
doporucuje konfiguraci pomoci nabidky Primarni nastaveni (Nabidka > Primarni
nastaveni > Start, stop, reference > Blokovani/povoleni). Povoleni béhu Ize konfi-
gurovat pro normalné rozepnutou nebo normalné sepnutou funkci.

Zapojeni kabelaze

Funkce povoleni béhu v rezimech automatického i ruéniho ovladani. Spole¢nost ABB
doporucuje, aby jakykoli systém, ktery je povolen, byl pfipojen pfimo k ménici, nikoli k
externimu regulatoru systému automatizace budov (BAS).

Pokud neni povolené pfipojeno pfimo k ménic¢i, mize to nechténé umoznit provoz
v ruénim rezimu, pokud podminka povoleni neni splnéna.
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Funkce

Zafizeni umoziiuje pfifazeni pfeddefinovaného popisu a textu Stitku (libovolného
textu) k funkci povoleni béhu. Kdyz nebude podminka povoleni splnéna, ovladaci
panel zobrazi tento konkrétni text.

» Popis mlzete nakonfigurovat (upravit) v Nabidce > Primarni nastaveni > Start,
stop, reference > Blokovani/povoleni > Popis.

» Text Stitku mizete nakonfigurovat (upravit) v Nabidce> Primarni nastaveni >
Start, stop, reference > Blokovani/povoleni> Text Stitku.

K funkcim povoleni béhu patfi nasledujici:

* Neni-li vydan zadny pfikaz k béhu a podminka povoleni béhu neni splnéna,
nezobrazi se Zadné varovani.

» Pokud je vydan pokyn ke spusténi a podminka povoleni béhu neni spinéna,
méni¢ zobrazi varovani, Ze chybi povoleni béhu, stavova LED dioda bude blikat
zelené a smérova Sipka ovladaciho panelu se zobrazi pferuSované a bude se
otacet. Méni¢ zlGstava v provoznim rezimu, ale neposkytuje vystup na motor,
dokud neni podminka povoleni béhu spinéna.

* Pokud se béhem normalniho provozu motoru zméni stav povoleni béhu, ménic

dobéhne a zastavi se a zobrazi se varovani, Ze povoleni béhu brani vystupu
ménice do motoru.

« K nastaveni relé, ktera nejsou ovlivnéna nesplnénym vstupem funkce povoleni
béhu, patfi: Pfipraven ke spusténi, zapnuto, spusténo, bézicia ovladani klapky.
K nastaveni relé, ktera jsou ovlivnéna povolenim béhu, patfi: Varovani a porucha
/ Varovani.

Nastaveni a diagnostika

* Nabidka > Primarni nastaveni > Start, stop, reference > Blokovani/povoleni

« Parametr 20.40 Pripustny béh (strana 467)

» Varovani AFED Béh je pfipustny. a AFF2 Vynucené varovani pfipustného béhu.




190 Funkce programu

Priklad aplikace 1: Koncovy spina¢ klapky

Funkce povoleni béhu se pouziva pfi Fizeni klapky ke sledovani stavu klapky pomoci
koncového spinace klapky. Pofadi €innosti:

1. Ménic pfijima pfikaz ke spusténi, bud ru¢né nebo z automatického zdroje.

2. Meénic¢ ovéfi, zda jsou bezpecnostni prvky spinény a zda koncovy spina¢ dosud
nebyl spinén.

3. Méni¢ aktivuje reléovy vystup, ktery byl naprogramovan na ovladani klapky. Toto
relé umoznuje napajeni ovladace.

4. Jakmile je koncovy spinac€ klapky sepnut, podminka povoleni béhu je splnéna a
méni¢ poskytuje vystup do motoru.

Viz obrazek na strané 416 a Priklad aplikace 3: Kompletni integrace pfivodniho
ventilatoru, sledovace otacek (strana 141).

Priklad aplikace 2: Otevirani ventilu

Funkce povoleni béhu se pouziva pfi ovladani ventilu, aby se zabranilo chodu
Cerpadla, dokud se ventil neotevie. Pofadi innosti:

1. Méni¢ pfijima pfikaz ke spusténi, bud ruéné nebo z automatického zdroje.

2. Meénic¢ ovéfi, zda jsou bezpecnostni prvky splnény a zda poloha ventilu dosud
nebyla spinéna.

3. Mé&nic aktivuje reléovy vystup, ktery byl naprogramovan na otevfeni ventilu (mohl
byt také naprogramovan na spusténi nebo béh). Toto relé umoziuje napajeni
ovladace.

4. Jakmile je ventil otevien, podminka povoleni béhu je splnéna a méni¢ poskytuje
vystup do motoru.
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Rizeni motoru

Rezim fizeni frekvence

Motor sleduje referenci frekvence poskytnutou ménigi. Rizeni frekvence je k dispozici
jak pomoci mistniho, tak externiho ovladani. Podporovano je pouze pfi skalarnim
fizeni motoru.

Rizeni frekvence pouzivéa fetéz referenéni frekvence. Vyberte referenci frekvence s
parametry ve skuping 28 Retéz referenéni frekvence na strané 497.

Skalarni fizeni motoru

Skalarni fizeni motoru je vychozi metoda fizeni motoru. V rezimu skalarniho fizeni je
ménic fizen pomoci reference frekvence. Ve skalarnim fizeni se vSak nedosahuje
vynikajiciho vykonu vektorového fizeni.

Rezim skalarniho fizeni motoru se doporucuje aktivovat v nasledujicich situacich:

» Pokud nejsou k dispozici pfesné jmenovité hodnoty motoru nebo méni¢ musi po
fazi uvedeni do provozu spustit jiny motor

» Je-li potfeba kratka doba uvedeni do provozu nebo neni vyzadovan zadny ID
chod

» V systémech s nékolika motory: 1) pokud neni zatéz rovhomérné rozdélena mezi
motory, 2) pokud maji motory riizné velikosti nebo 3) pokud budou motory
vyméneény po ID chodu motoru

» Pokud je jmenovity proud motoru mensi nez 1/6 jmenovitého vystupniho proudu
meénice

* Pokud je méni€ pouzivan bez pfipojeného motoru (napfiklad pro testovaci ucely)

» Pokud je méni¢ vybaven sinusovym filtrem.

PFi skalarnim Fizeni nejsou k dispozici nékteré standardni funkce.

Viz také ¢ast Provozni rezimy ménice (strana 109).

IR kompenzace pro skalarni fizeni motoru

IR kompenzace (znama také jako zvySeni napéti) je k dispozici pouze v pfipadé, ze
je rezim Fizeni motoru skalarni. Kdyz je aktivovana IR kompenzace, ménic pfi nizkych
otackach zvysi napéti motoru. IR kompenzace je uZite€na v aplikacich, jako jsou
objemova Cerpadla, ktera vyzaduji vysoky odtrhavaci to€ivy moment.
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Pfi vektorovém fizeni neni mozna ani nutna zadna IR kompenzace, protoze se
aplikuje automaticky.

Napéti motoru (V)
A

IR kompenzace

/

-— Bez kompenzace

Nastaveni
+ Nabidka > Primarni nastaveni > Motor > IR kompenzace

+ Parametry 97.13 IR kompenzace (strana 675), 97.94 IR comp max kmitocet
(strana 676) a 99.04 Rezim fizeni motoru (strana 679)

+ Skupina parametrt 28 Retéz referenéni frekvence (strana 497).

Rezim fizeni otacek
Motor sleduje referenéni otacky dané meénici. Tento rezim Ize pouzit s odhadovanou
rychlosti pouZitou jako zpétna vazba.

Rizeni otagek je k dispozici jak pomoci mistniho, tak externiho ovladani.
Podporovano je pouze pfi vektorovém fizeni motoru.

Rizeni otadek vyuziva fetézec reference rychlosti. Vyberte referenci otadek s
parametry ve skupiné 22 Volba referencnich otacek na strané 479.

Vektorové rizeni motoru

Vektorové Fizeni je rezim fizeni motoru, ktery je uréen pro aplikace, kde je vyZadovana
vysoka presnost fizeni. Nabizi lep$i kontrolu v celém rozsahu otacek, zejména v apli-
kacich, kde je potfeba nizka rychlost s vysokym tocivym momentem. Vyzaduje identifi-
kacni béh pfi spusténi. Vektorové fizeni nelze pouzit ve vSech aplikacich, napfiklad
kdyz se pouzivaji sinusové filtry nebo je k jednomu ménici pfipojeno vice motora.

Spinani vystupnich polovodi€u je Fizeno tak, aby bylo dosazeno pozadované indukce
statoru a to€ivého momentu motoru. Referenéni hodnota pro regulator to¢ivého
momentu pochazi z ovladace rychlosti.

Indukce statoru se vypocita integraci napéti motoru ve vektorovém prostoru. Indukci
rotoru Ize vypocitat z indukce statoru a modelu motoru. To€ivy moment motoru je
vytvaren fizenim proudu o 90 stupnud od indukce rotoru. Pouzitim identifikovaného
modelu motoru je vylepSen odhad indukce rotoru. Skute¢né otacky hfidele motoru
nejsou pro Fizeni motoru potfebné.
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Nastaveni
+ Nabidka > Primarni nastaveni > Motor > Ridici rezim

» Parametry 99.04 Rezim fizeni motoru (strana 679) a 99.13 VyZadovan
identifikacni chod (strana 681)

Automatické fazovani

Automatické fazovani je postup automatického méfeni k uréeni uhlové polohy
magnetického toku synchronniho motoru s permanentnim magnetem. Rizeni motoru
vyZaduje absolutni polohu indukce rotoru, aby bylo mozZné pfesné fidit tocivy moment
motoru.

Rotor e

Uhel rotoru

Proces automatického fazovani se provadi synchronnimi motory s permanentnimi
magnety, aby se urcil ihel rotoru pfi kazdém startu.

Poznamka: Motor se pfi spusténi otaci vzdy, kdyz se hfidel otaci smérem k
remanencni indukci.

K dispozici jsou dva rezimy automatického fazovani, viz parametr 21.13 Rezim
automatického fazovani (strana 475).

Pokud selze proces automatického fazovani, zafizeni spusti chybu automatického
fazovani (3385 Auto fazovani, stran 256).

Nastaveni a diagnostika

» Parametry: 21.13 ReZim automatického fazovani (Strana 475), 99.13 VyZadovan
identifikacni chod (strana 681)

* Porucha 3385 Auto fazovani na strané 256.
Typy motort

Méni¢ podporuje motory s asynchronni indukci stfidavym proudem, motory s
permanentnimi magnety (PM) a synchronni reluktanéni motory (SynRM).
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Identifikace motoru

Vektorové fizeni je zalozeno na pfesném modelu motoru uréeném béhem spousténi
motoru.

PFi prvnim zadani pfikazu ke spusténi se automaticky provede indentifikacni
magnetizace motoru. Béhem tohoto prvniho spusténi je motor nékolik sekund
magnetizovan pfi nulové rychlosti a je méfen odpor motoru a kabelu motoru, aby bylo
mozné vytvofit model motoru. Tato metoda identifikace je vhodna pro vétSinu
aplikaci.

V naro€nych aplikacich Ize provést samostatny identifikacni béh (ID chod).

Nastaveni
« Nabidka > Primarni nastaveni > Motor > Ridici rezim > Vektorové fizeni
» Parametr 99.13 VyZadovan identifikacni chod (strana 687).

Pomér U/F

Funkce Ulf je k dispozici pouze v reZimu skalarniho Fizeni motoru, ktery vyuziva
fizeni frekvence.

Funkce ma dva rezimy: linearni a kvadraticky.

V linearnim rezimu je pomér napéti k frekvenci konstantni pod bodem odbuzeni.
Pouziva se v aplikacich s konstantnim to€ivym momentem, kde mize byt nutné
produkovat to€ivy moment na urovni jmenovitého tocivého momentu motoru nebo v
jeho blizkosti, a to v celém frekven&nim rozsahu

V kvadratickém rezimu (vychozi) se pomér napéti k frekvenci zvySuje s druhou
mocninou frekvence pod bodem odbuzeni. Obvykle se pouziva pfi aplikacich s
odstfedivym Cerpadlem nebo ventilatorem. U téchto aplikaci se pozadovany tocivy
moment Fidi kvadratickym vztahem s frekvenci. Pokud se tedy napéti méni pomoci
kvadratického vztahu, motor v téchto aplikacich pracuje se zlepSenou ucinnosti a

Funkci U/f nelze pouzit s optimalizaci energie; pokud je parametr 45.11 Optimalizator
energie nastaven na Aktivovat, parametr 97.20 Pomér U/F je ignorovan.

Nastaveni

* Nabidka> Primarni nastaveni > Motor> Pomér U/f

» Parametr 97.20 Pomér U/F (strana 676).
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Elektromagnetické brzdéni

Méni¢ mize poskytnout vétsi zpomaleni zvy$enim Urovné magnetizace v motoru.
ZvySenim indukce motoru Ize energii generovanou motorem b&hem brzdéni pfevést
na tepelnou energii motoru.

Otacky Tar
motoru TN (%) ]
A A Tgr = Brzdny moment
Bez elektromagnetického Ty =100 Nm
brzdéni

Elektromagnetické brzdéni

20+
1 Bez elektromagnetického brzdeni

> {(S) T T T T » f (Hz)

EIektromag/n(e-
tické brzdéni

Ménic¢ nepfretrzité monitoruje stav motoru, také b&éhem elektromagnetického brzdéni.
Elektromagnetické brzdéni Ize proto pouzit jak k zastaveni motoru, tak ke zméné
rychlosti. Mezi dal$i vyhody elektromagnetického brzdéni patfi:

* Brzdéni zane okamzité po vydani pokynu k zastaveni. Funkce nemusi ¢ekat na
redukci indukce, nez zacne brzdit.

» Chlazeni induk&niho motoru je u¢inné. Béhem elektromagnetického brzdéni se
zvySuje proud statoru motoru, nikoli proud rotoru. Stator chladi mnohem
efektivnéji nez rotor.

+ Elektromagnetické brzdéni Ize pouzit u indukénich motort a synchronnich motort
s permanentnimi magnety.

K dispozici jsou dvé urovné brzdiciho vykonu:

* Mirné brzdéni poskytuje rychlejSi zpomaleni ve srovnani se situaci, kdy je
elektromagnetické brzdéni deaktivovano. Uroveri indukce motoru je omezena,
aby se zabranilo nadmérnému zahfati motoru.

* PIné brzdéni vyuziva témér veskery dostupny proud k pfeméné mechanické
brzdné energie na tepelnou energii motoru. Doba brzdéni je ve srovnani s
mirnym brzdénim krat$i. Pfi cyklickém pouzivani mize byt ohfivani motoru
znacné.

VAROVANI: Motor musi byt dimenzovan tak, aby absorboval tepelnou energii
generovanou elektromagnetickym brzdénim.

Nastaveni
+ Nabidka > Primarni nastaveni > Motor > Elektromagnetické brzdéni
« Parametr 97.05 Elektromagnetické brzdéni (strana 673).
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Metody startu — DC magnetizace

Méni¢ ma rlizné magnetizacni funkce pro rdzné faze spousténi/otaceni/zastaveni
motoru: pfedehfev (ohfev motoru), pfedbéZna magnetizace, stejnosmérné pfidrzeni
a nasledna magnetizace.

Predehiev (ohfev motoru)

Funkce pfedehfevu udrzuje motor v teple a zabranuje kondenzaci uvnitf motoru jeho
napajenim stejnosmérnym proudem, kdyZ je méni¢ zastaven. Ohfev mlze byt
zapnut, pouze kdyz je ménic v zastaveném stavu a spusténi méniCe ohfev zastavi.

Kdyz je aktivovan predehrev a je vydan pokyn k zastaveni, pfedehfev se spusti
okamzité, pokud méni¢ bézi pod mezi nulovych otacek (viz bit 0 v parametru 06.719
Stavové slovo fizeni otacek). Pokud méni¢ bézi nad mezi nulovych otacek, je
predehfev zpozdén o Cas definovany parametrem 21.15 Prodleva doby predehfivani
aby se zabranilo nadmérnému proudu.

Tuto funkci Ize definovat tak, aby byla vzdy aktivni, kdyz je méni¢ zastaven, nebo ji
Ize aktivovat digitalnim vstupem, sbérnici, €asovanou funkci nebo kontrolni funkci.
Napfiklad pomoci funkce kontroly signalu Ize ohfev aktivovat signalem tepelného
mérfeni z motoru.

Proud pfedehfivani dodavany do motoru Ize definovat v rozmezi 0... 30 %
jmenovitého proudu motoru.
Poznamky:

» V aplikacich, kde se motor po zastaveni modulace otaci dlouhou dobu, se
doporucuje pouzit zastaveni po rampé s pfedehfatim, aby se zabranilo nahlému
zatazeni za rotor, jakmile je aktivovan pfedehrev.

* Funkce ohfevu vyZaduje, aby byl obvod STO uzavien nebo nebyl spustén.

» Funkce ohfevu vyzaduje, Ze méni¢ nema poruchu.

» Funkce ohfevu je povolena, i kdyZ neni pfitomen signal povoleni béhu.

» Funkce ohfevu je povolena, i kdyZ chybi jeden nebo vice signall blokovani
spusténi.

» Prfedehfivani pouziva k vyrobé proudu stejnosmérné drzeni.

Nastaveni

* Nabidka > Primarni nastaveni > Motor > Pfedehfivani

» Parametry 21.14 Vstupni zdroj pfedehrivani, 21.15 Prodleva doby predehfivani a
21.16 Proud pfedehrivani (strana 475).

Predmagnetizace

Pfedmagnetizace znamena stejnosmérnou magnetizaci motoru pred spusténim. V
zavislosti na vybraném rezimu spusténi (271.07 Rezim spousténi nebo 21.19 Skalar
rezim spusténi) 1ze pouzit pfedmagnetizaci, aby byl zaru€en nejvy$si mozny moment
pFeruseni, a to aZ do 200 % jmenovitého momentu motoru. Upravou &asu
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pfedmagnetizace (21.02 Doba magnetizace) lze synchronizovat start motoru a
napfiklad uvolnéni mechanické brzdy.

Nastaveni

« Parametry 21.01 Rezim spousténi, 21.19 Skalar rezim spusténi, 21.02 Doba
magnetizace.

Pridrzeni DC

Tato funkce umoziiuje blokovat rotor pfi (t¢éméf) nulové rychlosti uprostfed
normalniho provozu. Funkce PFidrzeni DC je aktivovana parametrem 21.08 Rizeni
DC proudu. Kdyz reference i otacky motoru klesnou pod urcitou Uroven (parametr
21.09 Rychlost pfi drzeni DC), méni¢ pfestane generovat sinusovy proud a za¢ne do
motoru dodavat stejnosmeérny proud. Proud je nastaven parametrem 271.70

Reference DC proudu. Kdyz reference prekroCi parametr 21.09 Rychlost pri drzeni
DC, normalni provoz ménice pokracuje.

Otacky motoru PFidrzeni DC

Reference

21.09 Rychlost pfi drzeni
DC

Nastaveni
+ Parametry 21.08 Rizeni DC proudu a 21.09 Rychlost pfi drzeni DC.

DC brzda

Tato funkce umozriuje brzdéni dodavanim stejnosmérného proudu po zastaveni
modulace na ur¢itou dobu (271.11 Doba postmagnetizace). Pro rychlé zastaveni
motoru bez pouZiti mechanické brzdy Ize pouzit brzdéni pomoci stejnosmérného
proudu. Stejnosmérna brzda je aktivovana parametrem 21.08 Rizeni DC proudu.
Stejnosmérny brzdny proud se nastavuje parametrem 271.70 Reference DC proudu.

Postmagnetizace

Funkce udrzuje motor magnetizovany (parametr 21.771 Doba postmagnetizace) po
urcitou dobu po zastaveni. Tim se zabrani tomu, aby se strojni zafizeni pohybovalo
pod zatizenim, napfiklad pfed pouzitim mechanické brzdy. Postmagnetizace se
aktivuje parametrem 21.08 Rizeni DC proudu. Magnetiza&ni proud je nastaven
parametrem 21.10 Reference DC proudu.
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Poznamka: Postmagnetizace je k dispozici, pouze kdyz je zvoleno zastaveni po
rampé (viz parametr 271.03 ReZim stop).

Nastaveni

+ Parametry 21.03 ReZim stop (strana 471), 21.08 Rizeni DC proudu a 21.11 Doba
postmagnetizace.

Spinaci frekvence

Méni¢ ma dvé spinaci frekvence: referen¢ni spinaci frekvenci a minimalni spinaci
frekvenci. Méni¢ se snazi udrzovat nejvysSi povolenou spinaci frekvenci (=
referenéni spinaci frekvenci), pokud je to tepelné mozné, a poté se dynamicky
upravuje mezi referenéni a minimalni spinaci frekvenci v zavislosti na teploté ménice.

frekvence), zaCne omezovat vystupni proud s tim, jak pokracuje zahfivani.

Informace o odleh&eni naleznete v kapitole Technické udaje, East Snizeni spinaci
frekvence v PFiruéce k hardwaru ménice.

Priklad 1: Pokud potfebujete nastavit spinaci frekvenci na ur€itou hodnotu, jako u
nékterych externich filtr(, napfiklad u filtrd EMC C1 (viz Pfirucka k hardwaru ménice),
nastavte referenéni a minimaini spinaci frekvenci na tuto hodnotu a méni¢ zachova
tuto spinaci frekvenci.

Priklad 2: Pokud je referenc¢ni spinaci frekvence nastavena na 8 kHz a minimaini
spinaci frekvence je nastavena na nejmensi dostupnou hodnotu, méni¢ udrzuje
nejvy$Si moznou spinaci frekvenci pro snizeni hluku motoru a pouze pfi zahfati
ménice spinaci frekvenci snizi. To je uzite€né napfiklad v aplikacich, kde je nutna
nizka hladina hluku, ale vy3si hladinu hluku Ize tolerovat, pokud je zapotfebi piny
vystupni proud.

Nastaveni

» Nabidka > Primarni nastaveni > Motor > Spinaci frekvence

» Parametry 97.01 Spinaci referencni frekvence a 97.02 Minimalni spinaci
frekvence (strana 656).

Tepelna ochrana motoru

Ridici program obsahuje dvé& samostatné funkce monitorovani teploty motoru. Zdroje

Gdajll o teploté a mezni hodnoty varovani/aktivace Ize nastavit nezavisle pro kazdou

funkci.

Teplotu motoru Ize sledovat pomoci

* model tepelné ochrany motoru (odhadovana teplota odvozena interné uvnitf
ménice), nebo

» snimacu nainstalovanych ve vinuti. Vysledkem bude presnéj$i model motoru.
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Model tepelné ochrany motoru
Ménic¢ vypocitava teplotu motoru na zakladé nasledujicich pfedpokladu:

1. P¥i prvnim pfipojeni napajeni ménice se pfedpoklada, Zze motor ma okolni teplotu
(definovanou parametrem 35.50 Okolni teplota motoru). Poté, kdyz se do ménice
pfivede napajeni, se pfedpoklada, Ze motor ma odhadovanou teplotu.

2. Teplota motoru se pocita pomoci uZivatelem nastavitelné doby teplotniho nartstu
motoru a kfivky zatizeni motoru. Kfivka zatiZzeni by méla byt upravena v pfipadé,
Ze okolni teplota prekroci 30 °C.

Poznamka: Tepelny model motoru Ize pouzit, kdyZ je k ménici pfipojen pouze jeden
motor.

Izolace

POZOR! |IEC 60664 vyZaduje dvojitou nebo zesilenou izolaci mezi ¢astmi pod
proudem a povrchem pfistupnych €asti elektrického zafizeni, které jsou bud
nevodivé nebo vodive, ale nejsou pfipojeny k ochrannému uzemnéni.

Pro splnéni tohoto poZzadavku pfipojte termistor k ovladacim svorkam méni¢e pomoci
kterékoli z téchto alternativ:

» Oddélte termistor od €asti motoru pod proudem dvojitou zesilenou izolaci.

» Chrarite vSechny obvody pfipojené k digitalnim a analogovym vstuplim ménice.
Chrante pfed kontaktem a izolujte od ostatnich nizkonapétovych obvodud zakladni
izolaci (dimenzovanou na stejnou urover napéti jako hlavni obvod ménice).

+ Pouzijte externi termistorové relé. Izolace relé musi byt dimenzovana na stejnou
uroven napéti jako hlavni obvod ménice.

Pokud jsou pouZzity moduly CMOD-02 nebo CPTC-02, poskytuji dostate¢nou izolaci.

Monitorovani teploty pomoci PTC snimact

Snimace PTC se pfipojuji pfes multifunkéni modul CMOD-02 (viz kapitola Voliteiné
roz$ifujici I/O moduly, ¢&st Multifunkéni rozsifujici modul CMOD-02 (externi rozhrani
24 V AC/DC a izolované PTC rozhrani) v Technické pfiru¢ce ménice).

1) |
T?H/—/—/ —eo e

1) Jeden nebo 3...6 PTC termistorti zapojenych do série.
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Odpor snimace PTC se zvy3uje, kdyZ jeho teplota stoupa. ZvySujici se odpor
snimace snizuje napéti na vstupu a nakonec se jeho stav pfepne z 1 na 0, coz
indikuje pfehfati.

K analogovému vstupu a analogovému vystupu lze sériové pfipojit 1...3 snimace
PTC. Analogovy vystup dodava konstantni budici proud 1,6 mA pfes snimac. S
rostouci teplotou motoru se zvySuje odpor snimace, stejné jako napéti na snimadi.
Funkce méreni teploty vypocita odpor snimace a generuje indikaci, pokud je
detekovano prehrati.

Informace o zapojeni snimace naleznete v Prfiru¢ce k hardwaru ménice.

Obrazek nize ukazuje typické hodnoty odporu snimace PTC v zavislosti na teploté.

100 |

Izolovany PTC snimac¢ Ize také pfipoijit pfimo na digitalni vstup DI6. Na konci motoru
by mélo byt stinéni kabelu uzemnéno pfes kondenzator. Pokud to neni mozné,
nechejte stinéni nepfipojené.

Viz ¢ast Izolace na strané 7199.

Ridici deska

— —— DI6

— —— +24 V DC
T 1
@M & &

Informace o zapojeni snimace naleznete v Priru¢ka k hardwaru ménice.
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Monitorovani teploty pomoci snimacti Pt100

K analogovému vstupu a analogovému vystupu Ize sériové pfipojit 1...3 snimace
Pt100.

Analogovy vystup dodava konstantni budici proud 9,1 mA pfes snimag. S rostouci
teplotou motoru se zvySuje odpor snimace, stejné jako napéti na snimaci. Funkce
méreni teploty odecte napéti pfes analogovy vstup a prevadi jej na stupné Celsia.

Meze kontroly teploty motoru Ize upravit a zvolit, jak bude méni¢ reagovat, kdyz je
detekovano prehrati.

Viz &ast Izolace na strané 7199.

Informace o zapojeni snimace, viz Al1 a Al2 jako vstupy snimace Pt100, Pt1000,
Ni1000, KTY83 a KTY84 (X1) na strané 203.

Monitorovani teploty pomoci snimact Pt1000

K analogovému vstupu a analogovému vystupu lze sériové pfipojit 1...3 snimace
Pt1000.

Analogovy vystup dodava konstantni budici proud 0,1 mA pfes snimac. S rostouci
teplotou motoru se zvySuje odpor snimace, stejné jako napéti na snimaci. Funkce
méfeni teploty odecte napéti pfes analogovy vstup a pfevadi jej na stupné Celsia.

Viz ¢ast Izolace na strané 7199.

Informace o zapojeni snimace, viz Al1 a Al2 jako vstupy snimace Pt100, Pt1000,
Ni1000, KTY83 a KTY84 (X1) na strané 203.

Monitorovani teploty pomoci snimact Ni1000

Jeden snima¢ Ni1000 Ize pfipojit k analogovému vstupu a analogovému vystupu na
fidici jednotce.

Analogovy vystup dodava konstantni budici proud 9,1 mA pfes snimac. S rostouci
teplotou motoru se zvySuje odpor snimace, stejné jako napéti na snimaci. Odpor pfi
100 stupnich Celsia je 1618 OhmU a rychlost zmény je 6180 ppm / stupen Celsia.
Funkce méfeni teploty odecte napéti pfes analogovy vstup a pfevadi jej na stupné
Celsia.

Viz ¢ast Izolace na strané 7199.

Informace o zapojeni snimace, viz ¢ast Al1 a Al2 jako vstupy snimace Pt100,
Pt1000, Ni1000, KTY83 a KTY84 (X1) na strané 203.

Monitorovani teploty pomoci snimac¢u KTY84

Jeden snimac¢ KTY®84 Ize pfipojit k analogovému vstupu a analogovému vystupu na
fidici jednotce.




202 Funkce programu

Analogovy vystup dodava konstantni budici proud 2,0 mA pfes snimac. S rostouci
teplotou motoru se zvySuje odpor snimace, stejné jako napéti na snimaci. Funkce
méfeni teploty odecte napéti pres analogovy vstup a prevadi jej na stupné Celsia.

Obrazek a tabulka na strané 202 zobrazuji typické hodnoty odporu snimace KTY84 v
zavislosti na provozni teploté motoru.

Viz ¢ast Izolace na strané 7199.

Informace o zapojeni snimace, viz ¢ast Al1 a Al2 jako vstupy snimace Pt100,
Pt1000, Ni1000, KTY83 a KTY84 (X1) na strané 203.

Monitorovani teploty pomoci snima¢ti KTY83

Jeden snimac¢ KTY83 Ize pfipojit k analogovému vstupu a analogovému vystupu na
fidici jednotce.

Analogovy vystup dodava konstantni budici proud 1,0 mA pfes snimac. S rostouci
teplotou motoru se zvySuje odpor snimace, stejné jako napéti na snimaci. Funkce
meéfeni teploty odecte napéti pfes analogovy vstup a prevadi jej na stupné Celsia.

Obrazek a tabulka nize zobrazu;ji typické hodnoty odporu snimace KTY83 v zavislosti
na provozni teploté motoru.

Skalovani 3000
KTY84 KTY83
°C Ohm Ohm
90 936 1569
110 1063 1774
130 1197 1993 2000~ - - -
150 1340 2225 '

-100

Meze kontroly teploty motoru Ize upravit a zvolit, jak bude ménic reagovat, kdyz je
detekovano prehfati.

Viz ¢ast Izolace na strané 7199.

Informace o zapojeni snimace, viz ¢ast Al1 a Al2 jako vstupy snimace Pt100,
Pt1000, Ni1000, KTY83 a KTY84 (X1) na strané 203.
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Al1 a Al2 jako vstupy snimace Pt100, Pt1000, Ni1000, KTY83 a KTY84 (X1)

Mezi analogovy vstup a vystup miZze byt pfipojen jeden, dva nebo tfi snimace Pt100;
jeden, dva nebo tfi snimace Pt1000; nebo jeden snimac Ni1000, KTY83 nebo KTY84
pro méreni teploty motoru, jak je uvedeno nize. Nepfipojujte oba konce stinéni
kabelu pfimo k zemi. Pokud nelze pouzit kondenzator na jednom konci, nechejte
tento konec stinéni nepfipojeny.

- An_|(2)

T - AGND
Yoy wa, L
T T -

T Aon_|(3)

™ - AGND
i

1 [1... 3 x (Pt100 nebo Pt1000) nebo 1 x (Ni1000 nebo KTY83 nebo KTY84)

2 | Vyberte typ vstupu na napéti pro analogovy vstup Al1 nebo Al2 s parametry. Ve skupiné
parametr( 12 Standardni Al nastavte pfislusnou jednotku analogového vstupu na V (volt).

3 | Viyberte rezim buzeni ve skupiné parametrti 13 Standardni AO.

POZOR! Protoze vstupy na obrazku nahote nejsou izolovany podle normy IEC/EN60664,

vyZaduje pfipojeni snimace teploty motoru dvojitou nebo zesilenou izolaci mezi ¢astmi
pod napétim motoru a snimacem. Pokud sestava nespliuje tento pozadavek, chrante svorky
desky 1/0O pred kontaktem a nepfipojujte je k jinému zafizeni nebo izolujte teplotni senzor od
svorek 1/O.
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Monitorovani teploty pomoci termistorovych relé

K digitalnimu vstupu DI6 Ize pfipojit normalné zaviené nebo normalné oteviené
termistorové relé.

Viz ¢ast Izolace na strané 7199.

Termistorové
relé Ridici deska
¢ ~_| D6
- 1 ' [+24vDC
2 &
Nastaveni

» Nabidka > Primarni nastaveni > Motor > Odhadovana tepelna ochrana

« Nabidka> Primarni nastaveni > Motor > Tepelna ochrana zméfeno
» Skupina parametrti 35 Tepelna ochrana motoru (strana 547).

Ochrana proti pretizeni motoru

Tato &ast popisuje ochranu motoru proti pfetizeni bez pouziti modelu tepelné ochrany
motoru, bud' s odhadovanou nebo naméfrenou teplotou. Ochrana pomoci modelu
tepelné ochrany motoru, viz ¢ast Tepelna ochrana motoru na strané 198.

Ochrana proti pfetizeni motoru je vyzadovana a specifikovana fadou standardd,
v&etné amerického predpisu National Electric Code (NEC), UL 508C a spole¢ného
standardu UL\IEC 61800-5-1 ve spojeni s IEC 60947-4-1. Normy umoZfiuji ochranu
motoru proti pfetiZzeni bez externich teplotnich cidel.

Funkce ochrany umozriuje uzivateli specifikovat tfidu provozu stejnym zplsobem,
jakym jsou relé pro pfetizeni specifikovana v normach IEC 60947-4-1 a NEMAICS 2.

Ochrana proti pfetizeni motoru vyzaduje, abyste urc€ili vypinaci Uroven proudu
motoru. Ta je definovana kfivkou pomoci parametrt 35.51 Kfivka zatiZeni motoru,
35.52 ZatiZeni pfi nulovych otackach a 35.53 Mezni bod. Vypinaci uroven je proud
motoru, pfi kterém se ochrana proti pfetiZzeni nakonec spusti, pokud proud motoru
zUstane na této Urovni nepretrzité.

TFida pretizeni motoru (tfida provozu), parametr 35.57 Trida pfetiZzeni motoru, je
stanovena jako Cas potfebny k vypnuti nadproudového relé pfi provozu na
7,2nasobku vypinaci urovné v pfipadé |IEC 60947-4-1 a 6nasobku vypinaci urovné v
pfipadé NEMA ICS 2. Standardy také specifikuji dobu do vypnuti pro urovné proudu
mezi vypinaci urovni a Sestinasobnou vypinaci Urovni. Frekvenéni méni¢ poskytuje
standardni €asy vypnuti pode norem IEC a NEMA.
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PouZziti tfidy 20 splfiuje poZadavky UL 508C.

Algoritmus pfetizeni motoru monitoruje umocnény pomér (proud motoru / vypinaci
L’Jroveﬁ)2 a akumuluje hodnotu v pribéhu ¢asu. Nékdy hovofime o ochrané 12,
Kumulovana hodnota je zobrazena s parametrem 35.05 Uroveri pretizeni motoru.

Pomoci parametru 35.56 Cinnost pretizeni motoru miizete definovat, Zze pokud 35.05
Uroveri pretizeni motoru dosahne 88 %, vygeneruje se varovani pred pretizenim
motoru, a kdyZ dosahne 100 %, méni¢ se vypne pfi porude pretizeni motoru.
Rychlost, s jakou se tato vnitfni hodnota zvySuje, zavisi na aktualnim proudu, proudu
vypinaci urovné a zvolené tfidé pfetiZzeni.

Parametry 35.51 Krivka zatizeni motoru, 35.52 Zatizeni pii nulovych otackach a
35.53 Mezni bod slouzi ke dvojimu Ucelu. Uréuji kfivku zatizeni pro odhad teploty pfi
pouziti modelu tepelné ochrany motoru a také specifikuji Uroven vypinani pfi
pretizeni.

Ochrana proti pfetizeni motoru splfiuje poZzadavky normy IEC/EN 61800-5-1 ed. 2.1
na uchovavani tepelné paméti a rychlostni citlivost. Stav pfetizeni motoru se po
vypnuti napajeni zachova. Zavislost otacek je nastavena parametry 35.57 Krivka
zatizeni motoru, 35.52 ZatiZzeni pfi nulovych otackach a 35.53 Mezni bod.

Nastaveni

» Spole¢né parametry tepelné ochrany motoru a ochrany motoru proti pretizeni:
35.51 Krivka zatizeni motoru (strana 555), 35.52 Zatizeni pfi nulovych otackach

(strana 555) a 35.53 Mezni bod (strana 555).

« Parametry specifické pro ochranu motoru proti pretizeni: 35.05 Uroveri pretizeni
motoru (strana 548), 35.56 Cinnost pretiZzeni motoru (strana 557) a 35.57 Trida
pretizeni motoru (strana 557).

Udaje o parametrech pro fizeni otaéek

NiZe uvedena tabulka zobrazuje typické udaje o vykonu pro Fizeni rychlosti.

Rizeni otaéek Parametry T (%) A
Staticka presnost 20 % jmenovitého n
skluzu motoru 100 + Tioad
Dynamicka pfesnost <10 % s se 100 %
krokem tocivého
momentu (s vychozim
ladénim ovladace tf')
rychlosti) o
Dynamicka pfesnosts <2 % s se 100 % Nact"ref [ Plocha <10 % s
ladénym ovladacem  krokem tocivého LN
rychlosti momentu Ty = jmenovity toCivy moment motoru
ny = jmenovité otatky motoru
Nyt = skute€na rychlost
nees = reference rychlosti
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Motorpotenciometr

Motorpotenciometr je v podstaté ¢&itag, jehoz hodnotu Ize nastavovat nahoru a dolt
pomoci dvou digitalnich signalt vybranych pomoci parametr 22.73 Zdroj zvysovani
motor potenciometru a 22.74 Zdroj snizovani motor potenciometru. Kdyz je
motorpotenciometr povolen parametrem 22.71 Funkce motor potenciometr, Citac
prevezme hodnotu nastavenou pomoci parametru 22.72 Pocate¢ni hodnota motor
potenciometru. V zavislosti na rezimu vybraném v 22.71, je hodnota Citace bud
zachovéana, nebo resetovana béhem cyklu napéjeni.

Rychlost zmény je definovana v 22.75 Doba rampy motor potenciometru jako

Cas potfebny ke zméné hodnoty z minima (22.76 Minimalni hodnota motor
potenciometru) na maximum (22.77 Maximalni hodnota motor potenciometru) nebo
naopak. Pokud jsou soucasné zapnuty signaly nahoru a doll, hodnota ¢&itaCe se
nezmeni.

Vystup z motorpotenciometru zobrazuje 22.80 Aktivace reference motor
potenciometru, jez Ize pfimo nastavit jako referenéni zdroj v hlavnich parametrech
voli¢e, nebo Ize pouzit jako vstup pro dalsi voli¢e vstupnich parametrd, a to jak pfi
skalarnim, tak vektorovém fizeni.

Poznamka: Parametr 22.70 Povoleni reference motorpotenciometru by mél byt
vhodné nastaven (viz popis parametru), aby bylo zajisténo, ze se parametr 22.80
Aktivace reference motor potenciometru zvyS$ilsnizi o 22.73 Zdroj zvySovéni motor
potenciometru nebo 22.74 Zdroj snizovani motor potenciometru.

Nasledujici pfiklad zobrazuje chovani hodnoty &itace Motorpotenciometru.

1

22.73 ¢ o | | | | | |_

1
22.74 ¢
0

22.77

22.80 0

22.76

22.75

Parametry 22.73 Zdroj zvySovani motor potenciometru a 22.74 Zdroj snizovani motor
potenciometru ovladaji otacky nebo kmito¢et od nuly po maximalni otac¢ky nebo
kmitoCet. Smér bé&hu Ize zménit pomoci parametru 20.04 Zdroj in2 Ext1. Viz
nasledujici pFiklad.
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20.03 1
Zdroj in1 J
Ext1 0O

20.04

Zdroj in2
Ext1 O

22.73 f :
0o——1 ,
1 !

22.74 |
0 !

* Vystupni rychlost nebo kmito¢et dosahl referenéni hodnoty.

Nastaveni
» Parametery 22.71 Funkce motor potenciometr...22.80
» 22.80 Aktivace reference motor potenciometru (strana 487).

Automatické ladéni regulatoru otacek

Regulator otacek ménice mlzete nastavit automaticky pomoci funkce automatického
ladéni. Automatické ladéni je zalozeno na odhadu mechanické ¢asové konstanty
(setrvacnosti) motoru a stroje.

Postup automatického ladéni provede motor fadou cykll zrychleni/zpomaleni. Pocet
cykll Ize upravit parametrem 25.40 Automatické ladéni ¢asti opakovani. Vy$si
hodnoty pfinesou presné;jsi vysledky, zvlasté pokud je rozdil mezi pocatecnimi a
maximalnimi otaCkami maly.

Reference maximalniho to€ivého momentu pouzita béhem automatického ladéni
bude pocateéni to€ivy moment (tj. tocivy moment pfi aktivaci postupu) plus hodnota
parametru 25.38 Automatické ladéni kroku tocivého momentu, pokud neni omezena
limitem maximalniho to¢ivého momentu (skupina parametrd 30 Meze) nebo
jmenovitym to&ivym momentem motoru (99 Udaje motoru ). Vypoéitané maximalni
otacky béhem postupu jsou pocatecni otacky (tj. rychlost pfi aktivaci postupu) +
hodnota parametru 25.39 Automatické ladéni rychlostniho kroku, pokud neni
omezena parametrem 30.12 Maximalni otackynebo 99.09 Jmenovité otacky motoru.
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NiZe uvedeny diagram ukazuje chovani rychlosti a to¢ivého momentu béhem
postupu automatického ladéni. V tomto pfikladu je parametr 25.40 Automatické
ladéni ¢ast opakovani nastavena na 2.

Pocatecni tocivy moment +
[25.38]

Poc&atecni to€ivy moment

Pogateéni otacky + [25.39]

Pocatecni rychlost

Poznamky

» Pokud méni¢ béhem postupu nedokaze produkovat pozadovany brzdici vykon,
vysledky budou zaloZeny pouze na fazich zrychleni a nebudou tak pfesné jako u
plného brzdiciho vykonu.

» Na konci kazdé faze zrychleni motor mirné prekroci vypocitané maximaini otacky.

Pred aktivaci postupu automatického ladéni

Poznamka: Automatické ladéni regulatoru otacek funguje pouze tehdy, kdyz se

otacky b&hem sekvence pohybuji v uréitém rozmezi:

+ Otacky jsou max. 90 % jmenovitych otacek motoru nebo max. otacek (skupina
parametri 30 Meze), podle toho, ktera hodnota je mensi.

+ Otacky jsou min. 10 % jmenovitych otacek motoru nebo minimalnich otacek
(skupina parametr(i 30 Meze), podle toho, ktera je vyssi.

Predpoklady pro provedeni postupu automatického ladéni jsou nasledujici:

+ Identifikacni béh motoru (ID chod) byl ispéSné dokoncen
* Meze otacek a toCivého momentu (skupina parametril 30 Meze) byly nastaveny

+ Zpétna vazba otacek byla monitorovana z hlediska hluku, vibraci a dalSich ruSeni
zplUsobenych mechanikou systému a filtrovani chyb otacek (24 Podminéni
referencnich otacek) a nulové otacky (parametry 21.06 a 21.07) byly nastaveny k
odstranéni téchto ruseni.

* Ménic byl spustén a b&zi v reZimu fizeni otacek.
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Po splnéni téchto podminek Ize pomoci parametru 25.33 Automatické ladéni
ovladace rychlosti (nebo nim zvolenym zdrojem signalu) aktivovat automatické
ladéni.

Rezimy automatického ladéni

Automatické ladéni Ize provadét tfemi riznymi zpusoby v zavislosti na nastaveni
parametru 25.34 Predvolba automatického ladéni ovladani. V'ybéry Hladky, Normalni
a Tésny definuji, jak ma reference toCivého momentu ménice reagovat na krok
reference otacek po naladéni.Vybér Hladky vytvofi pomalou, ale robustni odezvu;
Tésny zpusobi rychlou odezvu, ale pro nékteré aplikace mozna pfili§ vysoké hodnoty
zisku. Obrazek niZe ukazuje rychlostni odezvy pfi kroku reference otacek (obvykle
1... 20 %).

A: Nedostate¢né kompenzovano

B: Normalné naladéno (automatické ladéni)

C: Normalné naladéno (ru¢né). Lepsi dynamicky vykon nez u B.
D: Nadmérné kompenzovany ovladac rychlosti

Vysledky automatického ladéni

Parametry viz FW &ast 2.

Na konci uspédného postupu automatického ladéni se jeji vysledky automaticky
prenesou do nasledujicich parametr(:

» 25.02 Proporcionalni zisk otacek (proporcionalni zisk ovladace otacek)

» 25.03 Integracni doba otacek (doba integrace ovladace otacek)

» 25.37 Mechanicka ¢asova konstanta (mechanicka ¢asova konstanta motoru a
stroje).
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Pfesto je stale mozné ruéné upravit zisk ovladace, €as integrace a €as derivace.

Na nasledujicim obrazku je zjednodusené blokové schéma ovladac€ rychlosti. Vystup
ovladace je referenci pro ovlada¢ toc¢ivého momentu.

@

LN
@ MO, K@ S
LN

@

Reference otacek

Skutecné otacky

Chybova hodnota

Derivaéni kompenzace zrychleni

Proporcionalni, integralni

Derivat

Nl A W|N| =

Reference tocivého momentu

Indikace varovani

Varovna zprava, AF90 Automatické ladéni requlatoru otacek, se vygeneruje, pokud
se postup automatického ladéni nedokonéi Uspésné. Dalsi informace naleznete v
kapitole Zjistovani poruch na strané 235.

Nastaveni

» Parametry 25.33 Automatické ladéni ovliadace rychlosti...25.40 Automatické
ladéni ¢ast opakovani (FW ¢ast 2)

» Udalost: AF90 Automatické ladéni regulatoru otacek.
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Rizeni stejnosmérného napéti

Prepét'ova ochrana

Prepétova ochrana stejnosmérného meziobvodu je obvykle nutna, kdyz je motor v
rezimu generovani. Motor miize generovat pfi zpomaleni nebo pfi pfedbihani hfidele
motoru, coz zpUsobi, Ze se hfidel otagi rychleji, nez je pouzita rychlost nebo kmitocet.
Aby se zabranilo tomu Ze stejnosmérné napéti prekro¢i mez prepétové ochrany, pfi
dosazeni meze prepétova ochrana automaticky snizi generovany tocivy moment.
Pokud je dosazeno meze, pfepétova ochrana také zvySuje vSechny naprogramované
doby dobéhu; k dosaZeni kratSich dob dobéhu muze byt zapotfebi brzdny chopper a
rezistor.

Podpét'ova ochrana (kratkodoba ztrata vykonu)

Pokud dojde k preruseni vstupniho napajeciho napéti, bude ménic¢ i nadale pracovat
s vyuzitim kinetické energie rotujiciho motoru. Méni¢ bude pIné funkéni, dokud se
motor otaci a generuje energii pro méni¢. Po pferuseni mGze méni¢ pokracovat v
¢innosti, pokud hlavni styka¢ (pokud je k dispozici) zUstal sepnuty.

Poznamka: Jednotky vybavené hlavnim stykaéem musi byt vybaveny pfidrzovacim
obvodem (napfiklad UPS), aby se béhem kratkého preruseni napajeni udrzel fidici
obvod stykace uzavfeny.

LU
i LU —
M out YDC
(N-m) (Hz) (V DC) Upd

160 80 520

120 60 390

80 40 260 ‘///\ fou

/ N\
—T,
40 20 130 e S
A
v
t(s)
1,6 58 8 11,2 15,4

U p¢ = napéti meziobvodu ménice, f 5+ = vystupni frekvence ménice,

T \ = toCivy moment motoru

Ztrata napajeciho napéti pfi jmenovitém zatizeni (f,: = 40 Hz). Stejnosmérné napéti
meziobvodu klesa na minimalni hranici. Ovlada¢ udrzuje stabilni napéti, dokud je vstupni
napajeni vypnuto. Méni¢ pohani motor v rezimu generatoru. Otacky motoru klesaji, ale
menic je funkéni, dokud ma motor dostatek kinetické energie.
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Implementace podpét'ové ochrany (kratkodoba ztrata vykonu)

Funkci podpétové ochrany implementujte nasledujicim zpisobem:

» Pomoci parametru 30.37 Podpétova ochrana zkontrolujte, zda je funkce
podpétové ochrany ménie povolena.

» Parametr 21.01 Rezim spousténi musi byt nastaven na Automaticky (ve
vektorovém rezimu) nebo parametr 21.19 Skalar rezim spusténi na Automaticky
(ve skalarnim rezimu), aby bylo mozné provést letmy start (spusténi do
otacejiciho se motoru).

Pokud je instalace vybavena hlavnim stykaem, zabrarnte jeho vypnuti pfi pferuseni
vstupniho napéti. Napfiklad pouZzijte relé s ¢asovou prodlevou (pfidrzeni) v
fidicimobvodu stykace.

POZOR! Zajistéte, aby letmy restart motoru nezpUsobil Zadné nebezpedi.
Pokud si nejste jisti, funkci podpétové ochrany neimplementujte.

Automaticky restart

Ménic¢ Ize automaticky restartovat po kratkém (max. 10sekundovém) vypadku
napajeni pomoci funkce automatického restartu za predpokladu, Zze méni¢ muze
bézet po dobu 10 sekund bez &innosti chladicich ventilator(.

Je-li tato funkce povolena, provede pfi vypadku napajeni k UspéSnému restartovani
nasledujici €innosti:

» Porucha podpéti je potlatena (ale je generovano varovani).

+ Zastavi se modulace a chlazeni, aby se uSetfila veSkera zbyvajici energie.

+ Predbézné nabijeni stejnosmérného obvodu je povoleno.

Pokud je stejnosmérné napéti obnoveno pred vyprSenim doby definované
parametrem 21.18 Doba automatického restartovani a startovaci signal je stale
zapnuty, bude pokra¢ovat normalni provoz. Pokud v§ak stejnosmérné napéti v tomto
bodé zlstava pfilis nizké, ménic se vypne s poruchou, 3220 Podpéti stejnosméerného
meziobvodu.

Pokud je parametr 21.34 Viynuceny auto restart nastaven na Aktivovat, nikdy se
nevypadne s poruchu podpéti a spoustéci signal je neustale zapnuty. Po obnoveni
stejnosmérného napéti pokracuje normalni provoz.

POZOR! Pred aktivaci funkce se ujistéte, Ze nemohou nastat zadné
nebezpecné situace. Tato funkce automaticky restartuje méni¢ a pokracuje
V provozu po preruseni napajeni.
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Rizeni napéti a mezni hodnoty vypnuti

Meze fizeni a vypnuti mezilehlého regulatoru stejnosmérného napéti jsou vztazeny k
napajecimu napéti a typu ménice/stfidace. Stejnosmérné napéti (Upc) je pfiblizné
1,41n4sobek sitového napajeciho napéti mezi vedenimi a je zobrazeno parametrem
01.11 Stejnosmérné napéti.

Systém vypocita potfebné meze stejnosmérného proudu ménice z parametrd 95.01
Napéjeci napéti a 95.02 Adaptivni meze napéti.

Urovné stejnosmérného napéti pro typy méniéu -01 a -04

V nasledujici tabulce jsou uvedeny hodnoty vybranych urovni stejnosmérného

napéti. Upozorfujeme, Ze absolutni napéti se lisi podle typu ménice/stfidace a
rozsahu napajeciho napéti AC.
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Adaptivni mez napéti povolena parametrem 95.02 Adaptivhi meze napéti

Uroveii stejnosmérného

95.01 Napajeci napéti

Ve Rozsah Rozsah Rozsah Rozsah
napéti [V] . _ | napéjeciho napajeciho napajeciho | napajeciho | Automaticky/
Viz 95.01 Napéjeci napéti.| napéti AC [V] | napéti AC [V] | napéti AC [V] | napéti AC [V]| Nevybrany
208...240 380...415 440...480 525...600
Mez poruchy pFepéti 421 842 842 1053 842
Mez prepétové ochrany 389 779 779 974 779
Interni mez startu
brzdného chopperu 389 779 779 974 779
Interni mez zastaveni 379 759 759 049 759
brzdného chopperu
Mez upozornéni na 372 745 745 931 745
prepéti
Mez upozornéni na 085x141x | 0,85x141x | 0,85x1,41x | 0,85x1,41x|0,85x1,41x
od é?l’ hodnota par. hodnota par. hodnota par. | hodnota par. | hodnota par.
podp 95.03 95.03 95.03 95.03 95.03
0,78x1,41x | 0,78x1,41x | 0,78 x1,41x | 0,78 x 1,41 x| 0,78 x 1,41 x
Mez podpétové ochrany hodnota par. hodnota par. hodnota par. | hodnota par. | hodnota par.
95.03 95.03 95.03 95.03 95.03
Mez zaviréni nabljeciho 0,78x1,41x | 0,78x1,41x | 0,78x1,41x | 0,78 x 1,41 x| 0,78 x 1,41 x
relé / deaktivace nabijeni hodggtgapar. hodggtg3par. hodggtggpar. hodgsotggpar. hodggtggpar.
Mez otevieni nabiieciho 0,73x1,41x | 0,73x1,41x | 0,73x1,41x | 0,73x1,41 x| 0,73 x 1,41 x
relé / aktivace nabjl"enl' hodnota par. hodnota par. hodnota par. | hodnota par. | hodnota par.
! 95.03 95.03 95.03 95.03 95.03
Stejnosmeérné napéti na
horni hranici rozsahu —
napéjeciho napéti (U 324 560 648 810 (proménna)
DCmax)
Stejnosmérné napéti na
spodni hranici rozsahu —
napéjeciho napéti 281 513 594 709 (proménna)
(Upcmin)
0,73x1,41x | 0,73x1,41x | 0,73x1,41x | 0,73 x 1,41 x| 0,73 x 1,41 x
Pohotovostni mez 3) hodnota par. hodnota par. hodnota par. | hodnota par. | hodnota par.
95.03 95.03 95.03 95.03 95.03
Mez otevfeni nabijeciho 0,73x1,41x | 0,73x1,41x | 0,73x1,41x | 0,73x1,41 x| 0,73 x 1,41 x
y . P hodnota par. hodnota par. hodnota par. | hodnota par. | hodnota par.
relé / aktivace nabijeni 95.03 95.03 95.03 95.03 95.03

Poznamka: Parametr 95.03 Odhadované napéti privodu sti.proudu je odhadované stfidavé napajeci napéti
pfi napajeni ménice a béhem provozu nebude pribézné aktualizovano.
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Adaptivni mez napéti zakazana parametrem 95.02 Adaptivni meze napéti

95.01 Napajeci napéti

Uroven R h Automaticky /

i e A ozsa!
stejr]:tsverneho Rozsah Rozsah napajeciho Rozsah Nevybrany
napéti [V] .| napajeciho | napajeciho | "= So" | napajeciho
Viz 95.01 Napajeci | napéti AC [V] | napéti AC [V] pv napéti AC | pokud 95.03| Pokud
napéti. 208...240 380...415 M [V] 525...600| < 456 v AC | 99-03

440...480 > 456 V AC

Mez poruchy
plapéi 421 842 842 1053 842 842
Mez prepétove 389 779 779 974 779 779
ochrany
Interni mez startu 389 779 779 974 779 779
brzdného chopperu
Interni mez
zastaveni brzdného 379 759 759 949 759 759
chopperu
Mez upozoméni na 372 745 745 931 745 745
prepéti
Mez upozornénina | 0,85 x 1,35 x | 0,85 x 1,35 x [0,85x 1,35 |0,85 x 1,35 x [0,85 x 1,35 x | 0,85 x 1,35
podpéti 208 = 239 380=436 | 440=504 | 525=602 | 380=436 |x440=505
Mez podpétové 0,78x1,35x | 0,78 x 1,35 x |0,78x1,35% [0,78x1,35x |0,78x 1,35 x | 0,78 x 1,35
ochrany 208 =219 380=400 | 440=463 | 525=553 | 380=400 |x 440 =463
nMaetfijéac;Ir:roa:ellé/ 0,78 x1,35x | 0,78 x 1,35 x |0,78x1,35% |0,78x 1,35 x | 0,78 x 1,35 x | 0,78 x 1,35
deakiivace nabijeni | 208 = 219 380=400 | 440=463 | 525=553 | 380=400 |x 440 =463
n“":;.gf};;er”e'lé/ 0,73x1,35x | 0,73x1,35x |0,73x1,35x [0,73x1,35x (0,73 x 1,35 x | 0,73 x 1,35

" el 208 = 205 380=374 | 440=433 | 525=517 | 380=374 |x440=433
aktivace nabijeni
Stejnosmérné
napéti na horni
hranici rozsahu 324 560 648 810 (proménna) | (proménna)
napajeciho napéti
(U DCmax)
Stejnosmérné
napéti na spodni
hranici rozsahu 281 513 594 709 (proménna) | (proménna)
napajeciho napéti
(Ubcmin)

] 0,73x135x | 0,73x1,35x [0,73x1,35x| 0,73x1,35(0,73x1,35x|0,73x 1,35
Pohotovostnimez | "ong 205 | 380=374 | 440=433 | x525="517 | 380 =374 |x 440 =433
Mez poruchy 0,73x1,35x | 0,73 x 1,35 x | 0,73x1,35x4| 0,73 x 1,35|0,73x 1,35x |[0,73x 1,35
podpéti 1) 208 = 205 380=374 | 40=433 | x525=517| 380=374 |x440=433

) Viz gast Spusténi poruchy podpéti na strané 217.
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Urovné stejnosmérného napéti pro typy méniéa -31 a -34

VSechny Urovné se vztahuji k rozsahu napajeciho napéti zvoleného v parametru
95.01 Napéjeci napéti. V nasledujici tabulce jsou uvedeny hodnoty vybranych urovni
stejnosmérného napéti ve voltech a v procentech Upcmay (stejnosmérné napéti na
horni hranici rozsahu napajeciho napéti).

Uroven [V DC (% Upcmax)]

Rozsah napajeciho napéti [V AC] (viz 95.071 Napajeci napéti)

208...240 | 380...415 | 440...480 | 500 525...600 | 660...690
Mez poruchy prepéti 489/440* | 800 878 880 113 1218
Mez prepétové ochrany 405 (125) | 700 (125) | 810 (125) | 810 (120) | 1013 (125)| 1167 (125)
Interni brzdny chopper pfi
100 % 3ifoo pulzy 403 (124) | 697 (124) | 806 (124) | 806 (119) | 1008 (124)| 1159 (124)
Interni brzdny chopper pfi0 % | 375 116) | 648 (116) | 749 (116) | 780 (116)| 936 (116) | 1077 (116)
Sifce pulzu
Mez upozornéni na prepéti 373 (115) | 644 (115) | 745 (115) | 776 (115) | 932 (115) | 1071 (115)
Ubcmax = Stejnosmérné napéti
na horni hranici rozsahu 324 (100) | 560 (100) | 648 (100) | 675 (100) | 810 (100) | 932 (100)
napajeciho napéti
Stejnosmérné napéti na spodni
hranici rozsahu napajeciho 281 513 594 675 709 891
napéti
Podpétova ochrana a mez 239 (85) | 436 (85) | 505 (85) | 574 (85) | 602(85) | 757 (85)
varovani
'::E;Zﬁ?/ pohotovostni mez 225(80) | 410(80) | 475(80) | 540 (80) | 567 (80) | 713 (80)
Mez poruchy podpéti 168 (60) | 308 (60) | 356 (60) | 405 (60) | 425 (60) | 535 (60)

* 489 V v pfipadé ramd R1...R3, 440 V v pfipadé rdmu R4...R8.

Spusténi upozornéni na podpéti

Upozornéni na podpéti A3A2 se spusti, pokud je aktivni néktera z nize uvedenych

podminek:

» Pokud napéti stejnosmérného meziobvodu klesne pod mez upozornéni na
podpéti, kdyz se méni¢ nemoduluje.

» Pokud napéti stejnosmérného meziobvodu klesne pod pohotovostni mez, kdyZ se
meéni¢ moduluje, a je povolen automaticky restart (tj. parametr 21.78 Doba
automatického restartovani > 0,0 s). Upozornéni se bude i nadale zobrazovat,
pokud je skute¢né napéti stejnosmérného meziobvodu nepretrzité pod
pohotovostni mezi a dokud neuplyne doba automatického restartovani. Aby tato
funkce byla k dispozici, musi byt fidici deska méniCe externé napajena 24 V DC,
jinak mize byt fidici deska vypnuta, pokud napéti klesne pod mezni hodnotu

hardwaru.
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Spusténi poruchy podpéti

Porucha podpéti 3220 se aktivuje, pokud se méni¢ moduluje a je aktivni néktera z
niZze uvedenych podminek:

* Pokud napéti stejnosmérného meziobvodu poklesne pod mez vypnuti pfi podpéti
a neni povolen automaticky restart (. Parametr 21.18 Doba automatického
restartovani = 0,0 s).

* Pokud napéti stejnosmérného meziobvodu poklesne pod mez vypnuti pfi podpéti
a je povolen automaticky restart (j. Parametr 21.18 Doba automatického
restartovani > 0,0 s), dojde k podpétovému vypnuti, pokud je napéti
stejnosmérného meziobvodu trvale pod mez vypnuti pfi podpéti a po uplynuti
doby automatického restartovani. Aby tato funkce byla k dispozici, musi byt Fidici
deska ménice externé napajena zdrojem 24 V DC. V opacném pfipadé muize byt
fidici deska vypnuta, pouze se zobrazi upozornéni na podpéti.

Nastaveni

» Parametry 01.11 Stejnosmérné napéti (strana 387), 30.30 Prepétova ochrana
(strana 513), 30.31 Podpétova ochrana (strana 514), 95.01 Napajeci napéti
(strana 656) a 95.02 Adaptivni meze napéti (strana 656).

» Varovani A3A2 Podpéti stejnosmérného meziobvodu (strana 239) a porucha
3220 Podpéti stejnosmérného meziobvodu (strana 256).

Brzdny chopper

Brzdny chopper zpracovava energii generovanou zpomalujicim motorem. Kdyz
stejnosmérné napéti stoupne dostate¢né vysoko, chopper pfipoji stejnosmérny
obvod k externimu brzdnému odporniku. Chopper pracuje na principu modulace Sitky
pulzu.

Interni brzdné choppery v ménici (v ramech R1...R3) zanou pracovat, kdyz napéti
stejnosmérného meziobvodu dosahne pfiblizné 1,15 x Upcmax- 100 % maximalni
Sifky pulzu je dosazeno pfi pfiblizné 1,2 x Upcmax- (U pcmax j€ stejnosmérné napéti
odpovidajici maximalnimu rozsahu napajeciho AC napéti.) Informace o externich
brzdnych chopperech najdete v pfislusné dokumentaci.

Poznamka: Aby chopper fungoval, musi byt deaktivovana pfepétova ochrana.

Nastaveni
» Parametr 01.11 Stejnosmérné napéti (strana 387)
» Skupina parametrt 43 Brzdny chopper (strana 582).
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Kontrola

Kontrola signalu

Lze zvolit Sest signalu, které tato funkce bude sledovat. Kdykoli kontrolovany signal
prekroci nebo poklesne pod pfedem definované meze, aktivuje se bit 32.07 Stav
kontroly a generuje se varovani nebo porucha.

Kontrolovany signal je filtrovan dolni propusti.

Nastaveni
» Skupina parametrd 32 Kontrola (strana 529).

Priklad aplikace 1: Znecistény filtr

Kontrolni funkci Ize pouzit k oznaceni znecisténého filtru. Protoze pokles tlaku na
vzduchovém filtru se zvySuje se znecisténim filtru, je mozné nainstalovat pfevodnik,
ktery méfi rozdilovy tlak na filtru. Vystupni signal pfevodniku je analogova hodnota,
ktera se pfivadi zpét na analogovy vstup na ménici. Kontrolni funkce v ménici je
nakonfigurovana tak, aby monitorovala analogovou hodnotu.

Uzivatel chce byt napfiklad upozornén, kdyz je tfeba vyménit filtr vzduchotechniky.

hodnota, ktera odpovida situaci Spinavého filtru. Méni¢ je poté nakonfigurovan pro
monitorovani analogového vystupniho signalu pfevodniku. To zahrnuje uroven
dohledu, ktera indikuje pfekro€eni prahové hodnoty pro znegistény filtr. Chcete-li
pouzit tento stav, Ize k indikaci stavu filtru pouzit reléovy vystup méni¢e namisto
samostatného relé. Tyto informace mohou byt také monitorovany pres komunikaci
sbérnice, jako je BACnet.

Vyhodou pouziti ménice k dosazeni této funkce je eliminace potfeby jednoho
analogového vstupu (pfevodniku) na Fidici jednotce, coZ vede ke snizeni nakladl na
fidici jednotku automatizace budovy pro vzduchotechniku.

Priklad aplikace 2: Vysoky proud

Kontrolni funkci Ize pouzit k monitorovani zvySovani proudu motoru nebo
nadmérného zatiZzeni. Toto zvySeni zatizeni muze byt zplsobeno mechanickym
selhanim/opotifebenim. U kontrolni funkce Ize pouZit jedinou prahovou hodnotu
,vysokého proudu®. Alternativné Ize pouZit k detekci této situace v celém rozsahu
otacek skupinu parametra 37 Krivka zatéze uzivatele (ULC) (strana 560), jak je
uvedeno nize Kfivka zatéze uzivatele (page 219).

Napriklad lozisko ventilatoru zac¢ina selhavat kvuli nedostateénému mazani. Nosné
plochy se zac&inaji vazat, coz zpUsobi, Ze odbér proudu motoru prekroéi svou
normalni Uroven. Kontrolni funkce indikuje, ze zatéZ odebira vyssi proud nez
obvykle. Vysledkem muze byt vySetfeni problému servisnim pracovnikem. Cilem je
odhalit problém dfive, nez dojde ke katastrofickému selhani.
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Krivka zatéze uzivatele
Kfivka zatéze uzivatele poskytuje kontrolni funkci, ktera monitoruje vstupni signal
jako funkci frekvence nebo rychlosti a zatiZzeni. Zobrazuje stav sledovaného signalu a

muZze vydat varovani nebo poruchu na zakladé naruseni profilu definovaného
uzivatelem.

Kfivka zatéze uzivatele se sklada z kfivky pretizeni a nedostate¢ného zatizeni, nebo
pouze z jedné z nich. Kazda kfivka je tvofena péti body, které predstavu;ji
monitorovany signal jako funkci frekvence nebo rychlosti.

Na nize uvedeném pfikladu je kfivka zatéze uzivatele vytvofena ze jmenovitého
to€ivého momentu motoru, ke kterému je pfipocten a odecten 10 % okraj. Okrajové
kfivky definuji pracovni obalku motoru, takze je mozné dohliZet, Casovat a detekovat
odchylky mimo obalku.

To¢ivy moment motoru | jmenovity to¢ivy moment

1.2
1,0 /

o
/

0,4

0,2 /
0,0 —@*
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1 = Kfivka pretizeni (pét bodu) Vystupni frekvence (Hz)

2 = Nominalni kfivka zatizeni procesu
3 = Kfivka nedostate¢ného zatizeni (pét bod()

Nastavit Ize varovani pfed pfetizenim a/nebo poruchu, pokud monitorovany signal
zUstane po definovanou dobu nepfetrzité nad kfivkou pretizeni. Nastavit Ize varovani
a/nebo poruchu pfi nedostate¢ném zatiZeni, pokud monitorovany signal zGstane po
stanovenou dobu nepfetrzité pod nedostate¢nym zatizenim.

Pretizeni Ize napfiklad pouzit k monitorovani pfili§ vysokych profilG zatizeni
ventilatoru.

Nedostate¢né zatizeni Ize napfiklad pouzit k monitorovani snizovani zatizeni a
prasknuti dopravnich past nebo pas( ventilator(.

Nastaveni
» Skupina parametrl 37 Krivka zatéze uzivatele (ULC) (strana 560).
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Priklad aplikace: Ovéreni o pritoku

K indikaci dokladu o pratoku Ize pouzit funkci kfivky zatéze uzivatele. Ovéfeni o
pratoku se nejcastéji pouziva k indikaci prasklého pasu na pasem pohanéném
ventilatoru. Tato funkce ménice eliminuje potfebu a naklady na externi relé pro
snimani proudu a je spolehlivéjsi. Externi relé pro snimani proudu zavisi na rozdilu v
odbéru proudu motoru mezi plnou rychlosti, stavem bez zatéze (praskly pas) a
pomalou rychlosti se zatézi. Tento rozdil je minimalni, protoze magnetiza¢ni proud
motoru tvofi vétSinu spotfeby proudu motoru, ktera nesouvisi se zatézi. Kfivka zatéze
uzivatele ménice je nastavitelng a je idealni pro proménnou rychlost, proménny
to€ivy moment a aplikace dokladu o priitoku.

Napfiklad béhem uvadéni ventilatoru do provozu se zaznamenava toivy moment
motoru s nainstalovanym pasem a ventilatorem pracujicim pfFi 50 % otackach.
Ovladaci panel ménice je schopen zobrazit to€ivy moment motoru. Viz parametr
01.10 Tocivy moment motoru (strana 387). Pfi pouZiti této hodnoty jako referenéniho
bodu se ur€i nizky prah to€ivého momentu, ktery indikuje poruchu pasu. Tato
technika ovéfi nejen to, Ze je motor pohanén meéni¢em, ale i to, Ze je motor nacten
aplikaci. Hodnota ¢asové prodlevy je k dispozici a je konfigurovatelna, aby
umoznovala systémové proménné. Reléovy vystup Ize konfigurovat pro stav kfivky
zatéze uzivatele (ovéfeni o prutoku).
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Energeticka uc€innost

Optimalizace energie

Tato funkce optimalizuje indukci motoru tak, aby se snizila celkova spotfeba energie
a uroven hluku motoru, kdyZ méni¢ pracuje pod jmenovitym zatizenim. Celkovou
ucinnost (motor a ménic) Ize zlepsit o 1...20 % v zavislosti na zatéZovém momentu a
otackach. Optimalizace energie je ve vychozim nastaveni povolena.

Poznamka: U motor(i s permanentnimi magnety a synchronnich reluktanénich
motoru je optimalizace energie vzdy povolena.

Nastaveni
» Nabidka > Energeticka ucinnost
» Parametr 45.11 Optimalizator energie (strana 586).

Kalkulatory pro vypocet uspory energie

Tato funkce se sklada z nasledujicich moznosti:

» Optimalizator energie, ktery upravuje indukci motoru tak, aby se maximalizovala
celkova ucinnost systému

« Citag, ktery sleduje pouZitou a uspofenou energii motorem a zobrazuije je v kWh,
v méné nebo v objemu emisi CO,, a

* Analyzator zatiZzeni zobrazujici zatéZovy profil ménice (viz samostatna ¢ast na
strané 222).

Kromé toho existuji Citace, které zobrazuji spotfebu energie v kWh aktualni a
pfedchozi hodiny i aktualniho a pfedchoziho dne.

Mnozstvi energie, které proslo méni¢em (v obou smérech), se spocita a zobrazi jako
celé GWh, MWh a kWh. Kumulativni energie se také zobrazuje jako celé kWh.
VSechny tyto Citace Ize resetovat.

Poznamka: Pfesnost vypoctu Uspory energie pfimo zavisi na presnosti referenéniho
vykonu motoru uvedeného v parametru 45.19 Komparacni vykon.

Nastaveni

» Nabidka > Energeticka ucinnost

+ Skupina parametrd 45 Energeticka ucinnost (strana 584)

» Parametry 01.50 kWh za tuto hodinu, 01.51 kWh za pfedchozi hodinu, 01.52 kWh
za tento den a 01.53 kWh za predchozi den (na strané 388)

» Parametry 01.55 Strida¢, pocitadlo GWh (vynulovatelné), 01.56 Stridac, pocitadlo
MWh (vynulovatelné), 01.57 Stridac, pocitadlo kWh (vynulovatelné) a 01.58
Kumulativni energie stfidace (vynulovatelné) (na strané 389).
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Analyzator zatizeni

Zaznamnik Spickovych hodnot

Uzivatel si muze vybrat signal, ktery ma zaznamnik $pickovych hodnot monitorovat.
Zaznamnik zaznamenava Spickovou hodnotu signalu spolu s dobou, kdy k Spi¢ce
doslo, a také proud motoru, stejnosmérné napéti a otacky motoru v dobé Spicky.
Spi¢kova hodnota se vzorkuje v intervalech 2 ms.

Zaznamniky amplitudy
Ridici program ma dva zaznamniky amplitudy.

U zaznamniku amplitudy 2 mdze uzivatel vybrat signal, ktery ma byt vzorkovan v
intervalech 200 ms, a zadat hodnotu, ktera odpovida 100 %. Ziskané vzorky jsou
tfidény do 10 parametr(i jen pro ¢teni podle jejich amplitudy. Kazdy parametr
predstavuje rozsah amplitudy Siroky 10 vékovych bodu a zobrazuje vék ziskanych
vzorku, které spadaji do tohoto rozmezi.

Hodnoty Ize zobrazit graficky pomoci ovlddaciho panelu asistenta nebo PC nastroje
pro spusténi a udrzbu ménice.

Vék vzork(

ES X ES xR ES X ES X ES xR

= o o o o o o o o o

A N 0 = 0 © ™~ ] @ o

H . H . H . H . . A
o =) o o = o o o o
- « @ < red © ~ ®

Rozsahy amplitudy (parametry 36.40 ...36.49)

Zaznamnik amplitudy 1 je pevné& nastaven na monitorovani proudu motoru a nelze jej
resetovat. U zaznamniku amplitudy 1 odpovida 100 % maximalnimu vystupnimu
proudu ménice (/ max), ktery je uveden v Prfiruéce k hardwaru ménice. Mé&feny proud
se zaznamenava pribézné. Distribuce vzorkll je znazornéna parametry 36.20
...36.29.

Nastaveni
* Nabidka > Diagnostika > Zatézovy profil
» Skupina parametrd 36 Analyzator zatiZeni (strana 557).
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Sady uzivatelskych parametrt

Méni¢ podporuje Ctyfi sady uzZivatelskych parametr(i, které Ize uloZit do trvalé paméti
a vyvolat pomoci parametr ménice. K pfepinani mezi sadami uzivatelskych
parametr( je mozné pouzit digitalni vstupy.

Sada uzivatelskych parametr(i obsahuje vSechny upravitelné hodnoty ve skupinach
parametrl 10... 99 aZ na

» vynucené I/O hodnoty, jako jsou parametry 10.03 Volba vnuceného Dl a 10.04
Nucena data DI

» nastaveni rozsitujicich I/O moduld (skupina 15)

» parametry ukladani dat (skupina 47)

« parametr povoleni komunikace sbérnice (50.01 FBA A zapnut)
» dalSi nastaveni komunikace sbérnice (skupiny 51...53 a 58)

» néktera hardwarova nastaveni ve skupiné 95 HW konfigurace (napfiklad
parametr 95.01 Napajeci napéti)

« parametry vybéru uZivatelskych sad 96.711...96.13.

Protoze jsou nastaveni motoru obsazena v sadach uzivatelskych parametr(, ujistéte
se, Zze nastaveni odpovidaji motoru pouzitému v aplikaci predtim, nez uzivatelskou
sadu vyvolate. P¥i aplikaci, kde se s méni¢em pouzivaji rizné motory, je nutné
provést ID chod motoru s kazdym motorem a vysledky uloZit do rznych
uzivatelskych sad. Pfi zapnuti motoru Ize poté vyvolat pfisluSnou sadu.

Pokud nebyly ulozeny zadné sady parametr(, pokus o nacteni sady vytvofi vSechny
sady z aktualné aktivniho nastaveni parametra.

Pfepinani mezi sadami je mozné pouze pfi zastaveném ménici.
Nastaveni

» Nabidka > Primarni nastaveni > Pokrog¢ilé funkce > Uzivatelské sady
+ Parametry 96.10...96.13 (strana 664).
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Bezpecénost a ochrana systému

Pevné/standardni ochrany

Nadproud

Pokud vystupni proud pfekro€i interni mez nadproudu, IGBT se okamzité vypnou,
aby bylo zafizeni chranéno.

DC prepéti

Viz Cast Prepétova ochrana na strané 211.

DC podpéti

Viz ¢ast Podpétova ochrana (kratkodoba ztrata vykonu) na strané 211.
Teplota ménice

Pokud teplota stoupne dostate€né vysoko, aby se méni¢ chranil, nejprve zac¢ne
omezovat spinaci frekvenci a poté proud. Pokud se stale zahfiva, napfiklad kvli
poruse ventilatoru, vygeneruje se porucha prehfati.

Zkrat

V pfipadé zkratu se IGBT okamzité vypnou, aby bylo zafizeni chranéno.

Programovatelné ochranné funkce

Detekce ztraty faze motoru (parametr 37.79)

Tento parametr urcuje, jak bude ménic reagovat, kdykoli je detekovana ztrata faze
motoru.

Detekce ztraty faze napajeni (parametr 31.217)

Tento parametr urcuje, jak bude ménic reagovat, kdykoli je detekovana ztrata faze
napajeni.

Detekce bezpeéného odpojeni od momentu (parametr 31.22)

Méni¢ sleduje stav vstupu bezpeéného odpojeni od momentu a tento parametr
urcéuje, které indikace se zobrazi pfi ztraté signald. (Tento parametr neovliviiuje
¢innost samotné funkce bezpecného odpojeni od momentu.) DalSi informace o funkci
bezpeéného odpojeni od momentu naleznete v kapitole Planovani elektrické
instalace, ¢ast Implementace funkce bezpeéného odpojeni to¢ivého momentu v
Priruéce k hardwaru ménice.
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Zaménéna kabelaz napajeni a motoru (parametr 37.23)

Méni¢ dokaze zjistit, zda nedoslo k nahodné zaméné napajecich a motorovych
kabeld (napfiklad pokud je napajeci zdroj pfipojen k motorové pfipojce ménice).
Parametr urci, zda je generovana porucha nebo ne.

Ochrana proti zablokovani (parametry 37.24...31.28)

Méni¢ chrani motor pfi zablokovani. Mzete upravit meze kontroly (proud, kmitocet a
Cas) a zvolit, jak bude ménic¢ reagovat pfi zablokovani motoru.

Ochrana proti prekroceni otacek (parametr 31.30...31.31)

Uzivatel mUze nastavit meze prekroceni otaéek a nadmeérné frekvence zadanim
okraje, ktery se pfida k aktualné pouzivanym omezenim maximalnich a minimalnich
otacek nebo frekvence.

Detekce ztraty mistniho ovladani (parametr 49.05)

Tento parametr urcuje, jak bude ménic¢ reagovat na pferuSeni komunikace ovladaciho
panelu nebo PC nastroje.

Al dohled (parametry 72.03...12.04)

Tyto parametry urci, jak ménic reaguje, kdyz se analogovy vstupni signal pohybuje
mimo minimalni a/nebo maximalni meze urené pro vstup. PFi¢inou maze byt
prerusené vedeni I/0O nebo snimac.

Nouzové zastaveni

Signal nouzového zastaveni je pfipojen ke vstupu vybranému parametrem 27.05
Zdroj nouzového zastaveni. Nouzové zastaveni Ize také generovat pres sbérnici
(parametr 06.01 Hlavni ridici slovo, bity 0...2).

Rezim nouzového zastaveni se voli parametrem 21.04 ReZim nouzového zastaveni.

K dispozici jsou nasledujici rezimy:

» Off1: Zastaveni podél standardni zpomalovaci rampy definované pro konkrétni
typ reference

« Off2: Zastaveni dobéhem

« Off3: Zastaveni podél rampy nouzového zastaveni definované parametrem 23.23
Doba nouzového zastaveni.

V rezimech nouzového zastaveni Off1 nebo Off3 Ize rampu otacek motoru
kontrolovat pomoci parametri 31.32 Dohled nad nouzovou rampou a 31.33 Zpozdéni
sledovani nouzové rampy.

Poznamky:

» Instalaéni technik zafizeni je odpovédny za instalaci zafizeni nouzového
zastaveni a vSech dalSich zafizeni potfebnych pro funkci nouzového zastaveni ke
splnéni pozadovanych kategorii nouzového zastaveni. Vice informaci vam
poskytne mistni zastupce spole¢nosti ABB.
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» Po zjisténi signalu nouzového zastaveni nelze funkci nouzového zastaveni zrusit,
i kdyZ je signal zruen.

» Pokud je minimalni (nebo maximalni) to€ivy moment nastaven na 0 %, funkce
nouzového zastaveni nemusi byt schopna ménic¢ zastavit.

» Zatimco probiha dobéh rampy ota¢ek motoru v dusledku nouzového zastaveni s
rezimem Off1, nahla aktivace rezimu Pfechod fizeni zpUsobi, Ze motor okamzité
pfejde na vybér ota€ek prechodu fizeni.

Nastaveni

» Parametry 21.04 Rezim nouzového zastaveni (strana 471), 21.05 Zdroj
nouzového zastaveni (strana 471), 23.23 Doba nouzového zastaveni

(strana 490), 31.32 Dohled nad nouzovou rampou (strana 526) a 31.33 Zpozdéni
sledovani nouzové rampy (strana 527).
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Diagnostika

Nabidka diagnostiky

Nabidka Diagnostika poskytuje rychlé informace o aktivnich poruchach, varovanich
a blokovanich v ménici a o tom, jak je opravit a resetovat. Pomuize vam takeé zjistit,
pro€ se ménic nespousti, nezastavuje nebo nebé&zi pozadovanymi otackami.

Autornat. (™ ACHS30 0.0 Hz
Diagnostika
i ni hodnaoty méniée S

Alctvni varovani 3
2H GHOvane

Zaznam poruch a udalost -
Ipét Ivolit

» Aktualni hodnoty ménice

» Aktivni poruchy: Toto zobrazeni poskytuje aktualné aktivni poruchy a zptsoby
jejich odstranéni a resetovani.

+ Aktivni varovani: Toto zobrazeni poskytuje aktualné aktivni varovani a zplsobu
jejich opravy.

» Aktivni blokovace: Toto zobrazeni poskytuje aktivni blokovace a zpUsoby, jak je
opravit. Kromé toho v nabidce Hodiny, region, displej muzete deaktivovat (ve
vychozim nastaveni povoleno) vyskakovaci zobrazeni s informacemi o blokovani,
pokud se pokusite méni¢ spustit, ale spusténi neni povoleno.

» Zaznam poruch a udalosti: Zobrazuje seznam poruch a dalSich udalosti.

» Souhrn Start/stop/reference: Pomoci tohoto zobrazeni muazete zjistit, odkud
pochazi ovladaci prvek, pokud se méni¢ nespousti nebo nezastavuje podle
ocekavani nebo bézi nezadouci rychlosti.

» Stav limitu: Pomoci tohoto zobrazeni miizete zjistit, zda jsou aktivni néktera
omezeni, pokud meéni¢ bézi nezadouci rychlosti.

» Stav komunikace: Pomoci tohoto zobrazeni muizete zjistit stavové informace a
odeslana a pfijata data ze sbérnice.

* Souhrn motoru: Pomoci tohoto zobrazeni mlzete zjistit jmenovité hodnoty
motoru, fidici rezim a zda byl proveden ID chod.

Nastaveni

* Nabidka > Diagnostika

+ Nabidka > Primarni nastaveni > Hodiny, region, displej > Zobrazit
automatické okno potlaceni.
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Ruzné

Zalohovani a obnova

Zalohovani nastaveni mizete provést ruéné na ovladacim panelu asistenta. Ovladaci
panel asistenta také provadi jednu automatickou zalohu. Zalohu mizete obnovit na
jiny méni¢ nebo novy méni¢, ktery nahradi vadné zafizeni. Zalohy a obnoveni mizete
provadét na asistenénim ovladacim panelu nebo pomoci PC nastroje pro spusténi a
udrzbu meénice.

Zalohovani
Ruéni zalohovani

V pfipadé potieby si vytvoite zalohu, napfiklad po spusténi zafizeni nebo pokud
chcete zkopirovat nastaveni na jiny ménic.

Zmeény parametr(l z rozhrani pramyslové sbérnice jsou ignorovany, pokud jste
nevynutili uloZeni parametr(i pomoci parametru 96.07 Rucni uloZeni parametru.

Automatické zalohovani

Ovladaci panel asistenta ma vyhrazeny prostor pro jednu automatickou zalohu.
Automatické zalohovani se vytvofi dvé hodiny po posledni zméné parametru. Po
dokonc&eni zalohovani ovladaci panel ¢eka 24 hodin, nez zkontroluje, zda nedoslo k
dal$im zménam parametrd. Pokud doslo, vytvofi novou zalohu prepisujici pfedchozi,
jakmile po posledni zméné uplynuly dvé hodiny.

Nelze upravit dobu prodlevy a nemuzete deaktivovat funkci automatického
zalohovani.

Zmény parametrl z rozhrani priimyslové sbérnice jsou ignorovany, pokud jste
nevynutili uloZzeni parametr pomoci parametru 96.07 Ruéni uloZeni parametru.

Obnova

Zalohy se zobrazuji na ovladacim panelu. Automatické zalohy jsou oznaceny ikonou
[ a rucni zalohy 1. Chcete-li zalohu obnovit, vyberte ji a stisknéte (»). Na
nasledujicim displeji mizete zobrazit obsah zalohy a obnovit vSechny parametry
nebo vybrat podmnoZzinu, ktera se ma obnovit.

Poznamka: Chcete-li obnovit zalohu, musi byt méni¢ v mistnim ovladani.
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Poznamka: Pokud se z ménice se starym firmwarem nebo firmwarem ze starého
ovladaciho panelu obnovi zaloha na méni¢ s novym firmwarem z fijna 2014 nebo
nové;jsi, existuje riziko trvalého odstranéni nabidky QR kod.

Vypnu® (™ ACHSE0 00Hz| [Yypru® € ACHESD 0.0 Hz

Pump 1 01.02.2021 automaticka ...
Mekompatibilni s timto pohonem

[

i Pump 1 01.02.2021 automatick... »

Ipét Ivolit| [Zpét Lo dit

Nastaveni
» Nabidka > Zalohy
» Parametr 96.07 Rucni uloZeni parametru (strana 663).

Parametry ulozisté dat

Pro ulozisté dat je vyhrazeno dvanact (osm 32bitovych, ¢tyfi 16bitové) parametrd.
Tyto parametry nejsou ve vychozim nastaveni pfipojeny a Ize je pouzit pro ucely
propojeni, testovani a uvedeni do provozu. Lze je zapisovat a &ist z pomoci vybéru
zdroje nebo cile jinych parametrd.

Nastaveni
+ Skupina parametrd 47 Ulozisté dat (strana 597).

Vypocet kontrolniho souétu parametrt

Ze sady parametrll Ize vypocitat dva kontrolni soucty parametrd A a B pro
monitorovani zmeén v konfiguraci ménice. Sady se u kontrolnich souctli A a B lisi.
Kazdy z téchto kontrolnich souc¢td se porovnava s odpovidajicimi referenénimi
kontrolnimi soucty; v pfipadé nesouladu se vygeneruje udalost (Cista udalost,

varovani nebo chyba). Vypocitany kontrolni soucet Ize nastavit jako novy referenéni
kontrolni soucet.

Sada parametr(i pro kontrolni soucet A nezahrnuje nastaveni sbérnice.

Parametry zahrnuté do kontrolniho souctu A jsou uzivatelem editovatelné parametry
ve skupinach parametr(i 10...13, 15, 19...25, 28, 30...32, 34...37, 40...41, 43,
45...46,70...74, 76, 80, 94...99.

Sada parametrd pro kontrolni souéet B nezahrnuje

* nastaveni sbérnice

+ nastaveni dat motoru

* nastaveni energetickych dat.
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Parametry zahrnuté do kontrolniho souctu B jsou uZivatelem editovatelné parametry
ve skupinach parametr(i 10...13, 15, 19...25, 28, 30...32, 34, 35...37, 40...41, 43,
46, 70...74, 76, 80, 94...97.

Nastaveni
» Parametry 96.54...96.69, 96.71...96.72 (strana 667).

Uzivatelsky zamek

Pro lepsi kybernetickou bezpecénost se dlirazné doporucuje nastavit hlavni heslo, aby
se zabranilo napfiklad zmé&né hodnot parametrd nebo naéitani firmwaru a dal$ich
soubord.

POZOR! Spoleénost ABB neponese odpovédnost za Skody nebo ztrat
! Zpusobené skuteénosti, Ze uzivatel neaktivoval zamek uzivatele pomoci
nového hesla. Viz Zfeknuti se odpovédnosti za kybernetickou bezpeénost
(strana 23).

» P¥i prvni aktivaci uzivatelského zamku:
* Do 96.02 Heslo zadejte vychozi heslo, 10000000. Nésledné se zobrazi parametry
96.100...96.102.

» Zadejte nové heslo do 96.7100 Zmeénit uzivatelsky pfist. kod. Vzdy pouzivejte osm
Cislic; pokud pouzivate PC nastroj pro spusténi a udrzbu ménice, ukonéete ho
pomoci klavesy Enter.

» Potvrdte nové heslo v 96.701 Povrdit uzivatelsky pfistupovy kéd.

| POZOR! Heslo ulozte na bezpeé¢ném misté — ani spoleénost ABB nemtuize
-\ otevrit uzivatelsky zamek, pokud dojde ke ztraté hesla.

» V 96.102 Funkce uzivatelského zamku definujte Cinnosti, kterym chcete zabranit
(doporu€ujeme vam vybrat vSechny &innosti, pokud aplikace nevyzaduje jinak).

» Do 96.02 Heslo zadejte neplatné heslo.

» Aktivujte 96.08 Nacteni fidici desky, nebo vypnéte a zapnéte napéajeni ménice.

» Zkontrolujte, jsou tyto parametry 96.700...96.102 skryté. Pokud nejsou, do 96.02
zadejte dalSi nahodné heslo.

Chcete-li zamek znovu otevfit, do 96.02 Heslo zadejte heslo. Tim se opét zobrazi
parametry 96.700...96.102.

Nastaveni
» Parametry 96.02 (strana 662) a 96.100...96.102 (strana 670).
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Podpora sinusového filtru
Pokud je na vystup ménice pfipojen sinusovy filtr, musite pouzivat rezim skalarniho
fizeni motoru a omezit spinaci a vystupni frekvence,
+ abyste zabranili Cinnosti ménice pfi rezonancnich frekvencich filtru a
» ochranili filtr pfed pfehratim.
PFi pouziti sinusovych filtrd ABB (k dispozici samostatné) se to provede automaticky,
kdyz zapnete bit 1 v 95.15 Nastaveni specialniho HW.

PFed pfipojenim sinusového filtru od jiného vyrobce se obratte na mistniho zastupce
spole¢nosti ABB.

Nastaveni

» Parametr 95.15 Nastaveni specialniho HW (strana 656).

Pasmo necitlivosti Al

Hodnota pasma necitlivosti Al se nastavuje v parametru 12.110 (Pasmo necitlivosti
Al) jako procento 10 V v pfipadé napéti, 20 mA v pfipadé proudu a plati pro Al1 i Al2.
Kromé toho se pficte 10 % hodnoty pasma necitlivosti jako kladna a zaporna
hystereze pasma necitlivosti.

» V pfipadé napéti: Hodnota pasma necitlivosti Al = 10 * Pasmo necitlivosti Al
(parametr 12.110) * 0,01

» V pfipadé proudu: Hodnota pasma necitlivosti Al = 20* Pasmo necitlivosti Al
(parametr 12.110) * 0,01

Poté se hodnota pasma necitlivosti Al vynasobi hodnotou hystereze (pevné

nastavenou na 10 %):

* Hodnota hystereze Al = hodnota pasma necitlivosti Al * 0,1

Priklad

Hodnota parametru 12.110 (pasmo necitlivosti Al) je nastavena na 50 %.

V pfipadé napéti:

* Vybér pfistroje Al =V

« AlmaxvrozsahuOVaz10V

» Hodnota pasma necitlivosti Al =10 * 50 * 0,01 = 5V

* Hodnota hystereze Al=5*0,1=0,5V

+ Kladna hodnota hystereze =5 + 0,5 = 5,5V

» Zaporna hodnota hystereze =5 - 0,5 =4,5V

Nyni, kdyz se vstupni napéti Al zvySuje az na 5,5 V, aktualni Al ukazuje 0. Jakmile

vstupni napéti Al dosahne 5,5 V, aktualni Al ukazuje 5,5 V a pokracuje v detekci
vstupniho napéti Al az do Al max, které je v rozsahu 0 V az 10 V. KdyZ vstupni napéti
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Al klesa, aktualni Al ukazuje aktudlni Al aplikované az do 4,5 V. Jakmile Al vstup
klesne pod 4,5 V, aktualni Al ukazuje 0, dokud vstupni napéti nedosahne 0 V.

V pfipadé proudu:

* Vybér pfistroje = mA

* Al max v rozsahu 0 mA az 20 mA

» Hodnota pasma necitlivosti Al = 20 * 50 * 0,01 = 10 mA

* Hodnota hystereze Al =10 * 0,1 = 1,0 mA

+ Kladna hodnota hystereze = 10 + 1,0 = 11,0 mA

» Zaporna hodnota hystereze = 10 - 1,0 = 9,0 mA

Nyni, kdyz se vstupni proud Al zvySuje az na 11 mA, aktualni Al ukazuje 0 mA.
Jakmile vstupni proud Al dosahne hodnoty 11,0 mA, zobrazi se hodnota aktualniho
Al 11,0 mA a pokracuje v detekci vstupniho proudu Al az do hodnoty Al max, ktera je
v rozsahu 0 mA az 20 mA. Kdyz vstupni proud Al klesa, aktualni Al ukazuje aktualni
Al aplikované az do 9,0 mA. Jakmile vstup Al klesne pod 9,0 mA, aktualni Al ukazuje
0, dokud vstupni proud nedosahne 0 mA.

A 4

1 = aktualni Al max
2 = aktualni Al

3 =Aldané

4 = Al max
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Ve vySe uvedeném diagramu je a hodnota pasma necitlivosti. Hodnoty b a ¢ jsou -
10 % a +10 % hodnoty hystereze. Hodnoty hystereze jsou interné nastaveny ve
firmwaru a uzivatel je nemUze upravovat.
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jist'ovani poruch

Co tato kapitola obsahuje

V této kapitole jsou uvedena vystrazna a poruchova hlaSeni v€etné moznych pficin a
napravnych ¢innosti. PFiciny vétSiny varovani a poruch Ize zjistit a opravit pomoci
informaci uvedenych v této kapitole. Pokud to neni mozné, kontaktujte servisniho
zastupce ABB. Pokud mate moznost pouzit PC nastroj pro spusténi a udrzbu
ménice, odeslete servisni bali¢ek vytvofeny v PC nastroji pro spusténi a udrzbu
ménice servisnimu zastupci ABB.

Varovani a poruchy jsou uvedeny niZze v samostatnych tabulkach. Kazda tabulka je
fazena podle vystrazného/chybového kédu.

Bezpecnost

POZOR! Servis ménice sméji provadét pouze kvalifikovani elektrikafi. Pfed
zahajenim praci na ménici si pfectéte pokyny v kapitole Bezpecnostni pokyny
na zacatku Technické prirucky ménice.

Indikace

Varovani a poruchy

Varovani a poruchy indikuji abnormalni stav ménice. Kédy a nazvy aktivnich varovani
a poruch se zobrazuji na ovladacim panelu ménice i v PC nastroji pro spusténi a
udrzbu ménice. Pies sbérnici jsou k dispozici pouze kédy varovani a poruch.

Varovani neni nutné resetovat; pfestanou se zobrazovat, jakmile zmizi pficina
varovani. Varovani nevypnou méni€ a provoz motoru bude pokracovat.
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Poruchy se zablokuji uvnitf ménice, zplsobi vypnuti ménic¢e a motor se zastavi. Po
odstranéni pficiny poruchy Ize poruchu resetovat z ovladaciho panelu nebo z
volitelného zdroje (parametr 31.11 Volba resetovani poruchy), jako jsou napt. digitalni
vstupy ménice. Resetovanim poruchy se vytvofi udalost 64FF Resetovani poruchy.
Po resetovani Ize ménic restartovat.

Méjte na paméti, ze nékteré poruchy vyzaduji restart Fidici jednotky bud vypnutim a
zapnutim napajeni, nebo pouzitim parametru 96.08 Nacteni fidici desky — pfislusna
moznost je uvedena v seznamu poruch.

Zapisy udalosti

Kromé varovani a poruch existuji i zapisy udalosti, které se zaznamenavaji pouze do
zaznamu udalosti ménice. Kody téchto udalosti jsou zahrnuty v Varovna hlaseni
tabulce na strané 238.

Upravitelna hlaseni

U externich udalosti Ize upravit ¢innost (poruchu nebo varovani), nazev a text
hlaseni. Chcete-li specifikovat externi udalosti, vyberte Nabidka > Primarni
nastaveni > Pokrocilé funkce > Externi udalosti.

Lze také zahrnout kontaktni informace a upravit text. Chcete-li specifikovat kontaktni
informace, zvolte Nabidka > Primarni nastaveni > Hodiny, region, displej >
Zobrazeni kontaktnich informaci.

Historie varovani/poruch

Zaznam udalosti

Méni¢ ma dva zaznamy udalosti. Jeden zaznam obsahuje poruchy a reset poruch,
druhy obsahuje varovani, zapisy udalosti a zaznamy mazani. Kazdy zaznam
obsahuje 32 nejnovéjsich udalosti. VSechny indikace jsou ulozeny v zaznamu
udalosti s €asovym razitkem a dalSimi informacemi. Viz €ast Zobrazeni informaci o
varovani/poruse na strané 237.

Chcete-li vymazat zaznamnik poruch a udalosti, zvolte Nabidka > Primarni
nastaveni > Resetovat na vychozi > Resetovat poruchu a zaznamy o udalostech
nebo nastavit parametr 96.51 Zaznamnik vynulovanych chyb a udélosti na hodnotu
Smazat.

Pomocné koédy

Neékteré udalosti generuji pomocny kdd, ktery ¢asto pomaha pfi uréeni problému. Na
ovladacim panelu je pomocny kdd ulozen jako sou¢ast podrobnosti udalosti; v PC
nastroji pro spusténi a udrzbu ménice je pomocny kdd uveden v seznamu udalosti.
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Zobrazeni informaci o varovani/poruse

Méni¢ je schopen ulozit seznam aktivnich poruch, které skuteéné v aktualnim Case
zpUsobuji vypnuti méni¢e. Méni¢ také uklada seznam poruch a varovani, které se
dfive vyskytly.

U kazdé ulozené poruchy zobrazuje ovladaci panel chybovy kéd, ¢as a hodnoty
deviti parametr( (skute¢né signaly a stavova slova) uloZené v dobé poruchy. Hodnoty
parametr( pro nejnovéjsi poruchu jsou v parametrech 05.80...05.89.

Aktivni poruchy a varovani, viz

» Nabidka > Diagnostika > Aktivni poruchy

* Nabidka > Diagnostika > Aktivni varovani

« parametry ve skupiné 04 Varovani a poruchy (strana 392).

Poruchy a varovani, které se dfive vyskytly, viz

* Nabidka > Diagnostika > Zaznam zavad a udalosti
» parametry ve skupiné 04 Varovani a poruchy (strana 392).

K zaznamu udalosti Ize také pfistupovat (a resetovat jej) pomoci PC nastroje pro
spusténi a udrzbu ménice. Viz Drive composer PC tool user’s manual
(3AUA0000094606 [anglicky]).

Generovani QR koédu pro aplikaci mobilnich sluzeb

Méni¢ mize generovat QR kod (nebo fadu QR kod(l) pro zobrazeni na ovladacim
panelu. QR kdd obsahuje identifikaéni data ménice, informace o nejnovéjsich
udalostech a hodnoty stavovych a &itacich parametrd. Kéd Ize nagist na mobilnim
zafizeni obsahujicim servisni aplikaci ABB, které poté odesle data spole¢nosti ABB k
analyze. Dals$i informace o aplikaci ziskate u svého mistniho servisniho zastupce
ABB.

Chcete-li vygenerovat QR kod, vyberte Nabidka > Systémové informace > QR kod.

Poznamka: Pokud je pouzit ovladaci panel, ktery nepodporuje generovani QR kodu
(verze starSi neZ v.6.4x), poloZka nabidky QR kéd UpIné zmizi a jiz nebude k
dispozici ani u ovladacich panell podporujicich generovani QR kédu.

Poznamka: Pokud se z ménice se starym firmwarem nebo firmwarem ze starého
panelu obnovi zaloha na méni¢ s novym firmwarem z fijna 2014 nebo nové;jsi,
existuje riziko trvalého odstranéni nabidky QR koéd.
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Varovna hlaseni

Poznamka: Seznam také obsahuje udalosti, které se zobrazi pouze v zaznamu
udalosti.

Kéd
(hex)

Varovani / Pomocny
kod

Pfic¢ina

Co délat

A2B1

Nadproud

Vystupni proud pfekro€il vnitfni
chybovou mez.

Kromé skute¢né nadproudové
situace muze byt toto varovani
zplsobeno také zemnim
spojenim nebo ztratou faze
napajeni.

Zkontrolujte zatizeni motoru.
Zkontrolujte doby zrychleni ve skupiné
parametrt 23 Rampa referencnich
otadek (fizeni otadek) nebo 28 Retéz
referencni frekvence (fizeni frekvence).
Zkontrolujte také parametry 46.01
Skéalovéani otadek, 46.02 Skalovani
frekvence a 46.03 Skélovani momentu.
Zkontrolujte motor a kabel motoru
(v€etné fazovani a zapojeni
trojuhelnik/hvézda).

Zkontrolujte zemni spojeni motoru nebo
motorovych kabeld mérenim izolaénich
odporli motoru a motorového kabelu. Viz
kapitola Elektricka instalace, sekce
Kontrola izolace sestavy v Technické
priruéce ménice.

Zkontrolujte, zda se v kabelu motoru
neotviraji a nezaviraji stykace.
Zkontrolujte, zda spoustéci data ve
skupiné parametrti 99 Udaje motoru
odpovidaji vykonnostnimu Stitku motoru.
Zkontrolujte, zda v kabelu motoru nejsou
kondenzatory pro korekci uciniku nebo
tlumice raza.

A2B3

Zemni svod

Ménic¢ detekoval nevyvazenost
zatéze obvykle kvili zemnimu
spojeni v motoru nebo kabelu

motoru.

Zkontrolujte, zda v kabelu motoru nejsou
kondenzatory pro korekci U¢iniku nebo
tlumice raza.

Zkontrolujte zemni spojeni motoru nebo
motorovych kabeld mérenim izolaénich
odporti motoru a motorového kabelu. Viz
kapitola Elektricka instalace, sekce
Kontrola izolace sestavy v Technické
priruéce ménice. Pokud odhalite zemni
spojeni, opravte nebo vymérite kabel
motoru a/nebo motor. Pokud nelze
detekovat zemni spojeni, obratte se na
svého mistniho zastupce ABB.

A2B4

Zkrat

Zkrat v kabelu (ech) motoru
nebo v motoru.

Zkontrolujte, zda motor a kabel motoru
neobsahuji chyby v kabelazi.
Zkontrolujte motor a kabel motoru
(v€etné fazovani a zapojeni
trojuhelnik/hvézda).

Zkontrolujte zemni spojeni motoru nebo
motorovych kabell mérenim izolaénich
odporli motoru a motorového kabelu. Viz
kapitola Elektricka instalace, sekce
Kontrola izolace sestavy v Technické
priruéce ménice.

Zkontrolujte, zda v kabelu motoru nejsou
kondenzatory pro korekci u€iniku nebo
tlumice razu.
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Kéd

Varovani / Pomocny

(hex) | keéd Pfic¢ina Co délat

0001 | Zkrat v hornim tranzistoru faze
u.
Pro ramy R6 az R11.

0002 | Zkrat ve spodnim tranzistoru
faze U.
Pro ramy R6 az R11.

0004 | Zkrat v hornim tranzistoru faze
V.
Pro ramy R6 az R11.

0008 | Zkrat ve spodnim tranzistoru
faze V.
Pro ramy R6 az R11.

0010 | Zkrat v hornim tranzistoru faze
W.
Pro ramy R6 az R11.

0020 | Zkrat ve spodnim tranzistoru
faze W.
Pro ramy R6 az R11.

0040 | Zkrat stejnosmérného
kondenzatoru.
Pro ramy R6 az R11.

0080 | Stavova zpétna vazba z
vystupnich fazi neodpovida
fidicim signalum.
Pro ramy R6 a R7.

A2BA | Nadmeérné zatizeni Nadmérna teplota na IGBT Zkontrolujte kabel motoru.

IGBT prvku Totq Yaroyéni g:hrér)l’ Zkontrolujte okolni podminky.
IGBT a miZe byt aktivovano | zkontrolujte pratok vzduchu a provoz
zkratem v kabelu motoru. ventilatoru.
Zkontrolujte Cistotu Zeber chladice.
Zkontrolujte vykon motoru ku vykonu
ménice.

A3A1 | Prepéti Meziobvodové stejnosmérné Zkontrolujte nastaveni napajeciho napéti
stejnosmérného napéti je prili§ vysoké (pfi (parametr 95.01 Napéajeci napéti). Méjte
meziobvodu zastaveni ménice). na pameéti, Ze nespravné nastaveni

A3A2 | Podpéti PFili& nizké stejnosmémé parametru muze zplsobit

: _ e . e nekontrolovatelny nabéh motoru nebo
stejnosmérného napéti meziobvodu (pfi ooy .
. P pretizeni brzdného chopperu nebo
meziobvodu zastaveni ménice). . .
brzdného odporniku

A3AA | Stejnosmérny Napéti stejnosmérného Zkontrolujte napéjeci napéti.
meziobvod nebyl nabit | meziobvodu nedosahlo Pesné hodnoty ziskate u svého mistniho

provozni Urovné. zéstupce ABB.

A490 | Nespravné nastaveni | Neni mozny dohled nad Zkontrolujte nastaveni parametrd zdroje
snimace teploty teplotou kvuli nespravnému teploty 35.77 a 35.21.

nastaveni adaptéru.
A491 | Vnéjsi teplota 1 Mérena teplota 1 prekrocila Zkontrolujte hodnotu parametru 35.02

(Upravitelny text hlaseni)

varovnou mezni hodnotu.

Namérena teplota 1.

Zkontrolujte chlazeni motoru (nebo
jiného zafizeni, jehoz teplota se méfi).
Zkontrolujte hodnotu 35.13 Teplota 1
mez varovani.
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Kod
(hex)

Varovani / Pomocny
kéd

Pfi¢ina

Co délat

A492 | Vnéjsi teplota 2

(Upravitelny text hlaseni)

Mé&rena teplota 2 prekrocila
varovnou mezni hodnotu.

Zkontrolujte hodnotu parametru 35.03
Namérena teplota 2.

Zkontrolujte chlazeni motoru (nebo
jiného zafizeni, jehoZz teplota se méfi).
Zkontrolujte hodnotu 35.23 Teplota 2
mez varovani.

A4AQ | Teplota fidici desky

Teplota Fidici desky je pfili§
vysoka.

Zkontrolujte pomocny kéd. NiZe najdete
¢innosti pro kazdy kéd.

(zadny)

Teplota nad varovnou mezni
hodnotou.

Zkontrolujte okolni podminky.
Zkontrolujte pratok vzduchu a provoz
ventilatoru.

Zkontrolujte Gistotu Zeber chladice.

0001

Termistor je rozbity

Pro vyménu fidici desky se obratte na
servisniho zastupce ABB.

A4A1 | Nadmérna teplota

IGBT

Nadmérna odhadovana teplota
IGBT ménice.

Zkontrolujte okolni podminky.
Zkontrolujte prutok vzduchu a provoz
ventilatoru.

Zkontrolujte Gistotu zeber chladice.
Zkontrolujte vykon motoru ku vykonu
ménice.

A4A9 | Chlazeni

Nadmeérna teplota modulu
ménice.

Zkontrolujte okolni teplotu. Pokud
prekroc¢i 40 °C / 104 °F (IP21 ramy
R4...R9) nebo pokud prekro¢i 50 °C /
122 °F(IP21 ramy R1...R9), zajistéte,
aby zatézovaci proud neprekrogil
snizenou nosnost ménice. U vSech raml
P55 zkontrolujte snizeni teploty. Viz
kapitola Technicka data, sekce Snizeniv
Technické priru¢ce ménice.

Zkontrolujte prutok vzduchu a provoz
ventilatoru chlazeni modulu ménice.
Zkontrolujte, zda vnitfek skfiné a chladi¢
modulu ménice nejsou zanesené prachem.
Provedte ¢isténi, kdykoli je to nutné.

A4B0 | Nadmérna teplota

Nadmérna teplota modulu
napajeci jednotky.

Zkontrolujte okolni podminky.
Zkontrolujte prutok vzduchu a provoz
ventilatoru.

Zkontrolujte Cistotu Zeber chladice.
Zkontrolujte vykon motoru ku vykonu
ménice.

Zkontrolujte pomocny kod.

FA

Okolni teplota

A4B1 | Nadmérny rozdil teplot

Nadmeérny rozdil teplot mezi
IGBT ruznych fazi.

Zkontrolujte kabelaz motoru.
Zkontrolujte chlazeni pohonného
modulu/pohonnych modult.

A4F6 | Teplota IGBT

Nadmérna teplota IGBT
ménice.

Zkontrolujte okolni podminky.
Zkontrolujte pratok vzduchu a provoz
ventilatoru.

Zkontrolujte Gistotu Zeber chladice.

Zkontrolujte vykon motoru ku vykonu
ménice.
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Kéd

Varovani / Pomocny

(hex) | keéd Pric¢ina Co délat
A581 | Ventilator Chybi zpétna odezva Zkontrolujte pomocny kod k identifikaci
ventilatoru chlazeni. ventilatoru. Kéd 0 oznacuje hlavni venti-

lator 1. Ostatni kédy (format XYZ): X"
uréuje stavovy kéd (1: ID chod, 2: nor-
malni). ,Y* =0, ,Z" uréuje index ventila-
toru (1: Hlavni ventilator 1, 2: Hlavni
ventilator 2, 3: Hlavni ventilator 3).
Zkontrolujte provoz a pfipojeni
ventilatoru.
Pokud je porouchany, vymérite jej.

A582 | Chybi pomocny Zaseknuty nebo odpojeny Zkontrolujte pomocny kod.
ventilator pomocny ventilator chlazeni Zkontrolujte pomocny ventilator a

(vnitfni ventilator IP55). pfipojeni.
VVyména porouchanych ventilatort.
Ujistéte se, Ze je pfedni kryt ménice na
svém misté a pevné utazeny. Pokud
uvedeni ménice do provozu vyzaduje,
aby byl kryt sundany, do dvou minut od
zapnuti nastavte parametr 371.36
Ignorovani hlasené poruchy pomocného
ventilatoru doasné na hodnotu Zadna
¢innost.

A5A0 | Bezpecné odpojeni od | Funkce bezpe€ného odpojeni | Zkontrolujte pfipojeni bezpe€nostniho
momentu od momentu je aktivni, tj. dojde | obvodu. Dalsi informace naleznete v
Programovatelné ke ztraté signalu (signalt) kapitole Funkce bezpecného odpojeni od
varovani: 31.22 bezpeénostniho obvodu momentu v Technické pfiru¢ce ménice a
Identifikacni chod/stop pfipojeného ke konektoru STO. | popisu parametru 31.22 Identifikacni
STO chod/stop STO.

Zkontrolujte hodnotu parametru 95.04
Napéjeni ridici desky.

A5EA | Teplota méficiho Problém s vnitfnim méfenim Zkontrolujte pomocny kod. Zavisi na typu

obvodu teploty ménice fidici jednotky.
Ramy R1...R5 Kontaktujte svého mistniho zastupce
0000 0000 | Teplota IGBT ABB.
0000 0003 | Teplota desky
0000 0006 | Teplota napajeciho zdroje
Ramy R6...R11 a ACx580-31 | Kontaktujte svého mistniho zastupce
ram R3 ABB.
0000 0001 | U-faze IGBT
0000 0002 | V-faze IGBT
0000 0003 | W-faze IGBT
0000 0004 | Teplota desky
0000 0005 | Brzdny chopper
0000 0006 | Vstup vzduchu (TEMP3)
0000 0007 | Teplota napajeciho zdroje
0000 0008 | du/dt (TEMP2)
0000 0009 | TEMP1
FAh = 1111 1010 | Okolni teplota
ASEB | Porucha napajeni Porucha napéjeni napajeci Kontaktujte svého mistniho zastupce

desky PU

jednotky

ABB.
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Koéd | Varovani / Pomocny

(hex) | kéd Pri¢ina Co délat
A5ED | Méfici obvod ADC Porucha méficiho obvodu. Kontaktujte svého mistniho zastupce ABB.
AS5EE | Méfici obvod DFF Porucha méficiho obvodu. Kontaktujte svého mistniho zastupce ABB.
A5EF | Stavova zpétna vazba | Stavova zpétna vazba z Kontaktujte svého mistniho zastupce
PU vystupnich fazi neodpovida ABB.
fidicim signalum.
A5F0 | Zpétna vazba nabijeni | Chybi signal zpétné vazby Zkontrolujte zpétnovazebni signal
nabijeni. vychazejici z nabijeciho systému.
A682 | Prekrocena rychlost Flash pamét' (v pamétové Vyvarujte se vynuceni zbyteénych
mazani Flash jednotce) je mazana pfilis ukladani pomoci parametrt 96.07 nebo
Casto, coz zkracuje jeji cyklickych zapisu parametrt (napfiklad
Zivotnost. spousténi uzZivatelského zaznamniku
pomoci parametru).
Zkontrolujte pomocny kéd (format XYYY
YZZZ). ,X* uréuje zdroj varovani
(1: obecny dohled nad mazanim flash
pameéti). ,ZZZ" uréuje ¢Eislo podsektoru
flash paméti, ktery vygeneroval varovani.
A686 | Neshoda kontrolniho | Vypocitany kontrolni soucet Zkontrolujte, zda jsou v8echny potfebné
souctu parametrt neodpovida schvalené (referencni) kontrolni soucty
Programovatelné Zadnému povolenému (96.71...96.72) povoleny v 96.55 Ridici
varovani: 96.54 Akce referenénimu souctu. slovo kontrolniho souctu.
kontrolniho souctu Zkontrolujte konfiguraci parametrd.
Pouzitim 96.55 Ridici slovo kontrolniho
souctu, povolte parametr kontrolniho
souctu a zkopirujte aktualni kontrolni
soucet do tohoto parametru.
AB87 | Konfigurace Byla definovana ¢innost pro Pozadejte svého mistniho zastupce ABB
kontrolniho souétu nesoulad kontrolniho souctu o konfiguraci funkce nebo deaktivujte
parametrd, ale funkce nebyla | funkci v 96.54 Akce kontrolniho souctu.
nakonfigurovana.
ABA4 | Jmenovita hodnota Parametry motoru jsou Zkontrolujte pomocny kéd. NiZe najdete

motoru

nastaveny nespravne.

Méni¢ neni spravné
dimenzovan.

¢innosti pro kazdy kéd.

0001

Skluzova frekvence je prili§
nizka.

0002

Synchronni a jmenovité
rychlosti se pfili$ liSi.

0003

Jmenovita rychlost je vy3Si nez
synchronni rychlost s
1pdlovym parem.

0004

Jmenovity proud je mimo limity

0005

Jmenovité napéti je mimo limity.

0006

Jmenovity vykon je vys$si nez
zdanlivy vykon.

0007

Jmenovity vykon neodpovida
jmenovité rychlosti a to¢ivému
momentu.

0008

Uginik jmenovitého vykonu
motoru neni v mezich pro
asynchronni motory [0,5...0,97].

Zkontrolujte nastaveni konfiguraénich
parametr( motoru ve skupinach 98 a 99.
Zkontrolujte, zda ma méni€ spravnou
velikost pro motor.




Zjistovani poruch 243

Kéd

Varovani / Pomocny

(hex) | keéd Pri¢ina Co délat

ABA5 | Zadna data motoru Skupina parametrt 99 nebyla | Zkontrolujte, zda byly nastaveny v§echny
nastavena. pozadované parametry ve skupiné 99.

Poznamka: Je normaini, Ze se toto
varovani objevi béhem spousténi a
pokracuje, dokud nevlozite udaje motoru.

ABA6 | ZruSena volba Kategorie napéti nebyla V parametru 95.01 Napajeci napéti

napétové kategorie definovana. nastavte kategorii napéti.

ABA7 | Systémovy ¢as neni Systémovy €as neni nastaven. | Nastavte systémovy ¢as manualné nebo

nastaven Nelze pouzit Casované funkce | pfipojte ovladaci panel k méniéi pro
a data zaznamniku poruch synchronizaci hodin. Pokud je pouzit
nejsou spravna. zakladni ovladaci panel, synchronizujte

hodiny pfes EFB nebo modul sbérnice.
Nastavte parametr 34.10 Zapnuti
Casovacich funkci na Deaktivovano pro
deaktivaci ¢asovaci funkce v pfipadé, ze
se nepouziva.

ABB0 | Uzivatelsky zamek je | UZivatelsky zamek je otevien, | Uzavfete uzivatelsky zamek zadanim

otevien tzn. konfigura¢ni parametry neplatného hesla do parametru 96.02
96.700...96.102 uzivatelského | Heslo. Viz ¢ast Viypocet kontrolniho
zamku jsou viditelné. souctu parametru (strana 229).

ABB1 | Uzivatelské heslo Do parametru bylo zadano Potvrdte nové heslo zadanim stejného

nebylo potvrzeno nové heslo uzivatele 96.700 hesla do 96.101. Chcete-li operaci zrusit,
ale nepotvrzeno v 96.7017. zaviete zamek uzivatele bez potvrzeni

nového kédu. Viz ¢ast Viypocet kontrol-
niho souctu parametrt (strana 229).

A6D1 | Konflikt parametru Méni¢ nema funkci Zkontrolujte programovani PLC.

FBAA pozadovanou PLC nebo Zkontrolujte nastaveni skupiny
pozadovana funkce nebyla parametrti 50 Adaptér sbérnice (FBA).
aktivovana.

ABES5 | Parametrizace Al Hardwarové nastaveni Zkontrolujte v zaznamu udalosti
proudu/napéti analogového pomocny kod. Kod identifikuje analogovy
vstupu neodpovida nastaveni | vstup, jehoz nastaveni jsou v konfliktu.
parametrd. Upravte nastaveni hardwaru (na fidici

jednotce ménice) nebo parametr
12.15/12.25.

Poznamka: Restart Fidici desky (bud’
vypnutim a zapnutim napajeni nebo
prostfednictvim parametru 96.08 Nacteni
fidici desky) je vyzadovan k ovéfeni
vS8ech zmén v nastaveni hardwaru.

ABE6 | ULC konfigurace Chyba konfigurace kfivky Zkontrolujte pomocny kéd. Nize najdete
zatéze uzivatele. ¢innosti pro kazdy kod.

0000 | Body rychlosti jsou Zkontrolujte, zda kazdy rychlostni bod
nekonzistentni. (parametry 37.11...37.15) ma vys$si
hodnotu nez predchozi bod.
0001 | Frekvenéni body jsou Zkontrolujte, zda kazdy frekvenéni bod
nekonzistentni. (37.20...37.16) ma vy$si hodnotu nez
predchozi bod.
0002 | Bod nedostateéného zatizeni | Zkontrolujte, zda kazdy bod pfetizeni
nad bodem pretizeni. (37.31...37.35) ma vyssi hodnotu nez
G003 [ Bod rtzen poc bocm | operieall b nedosttecneno
nedostate¢ného zatizeni.
ABE7 | Varovani konfigurace | Chyba konfigurace IPC. Zkontrolujte pomocny kod. Nize najdete

IPC

¢innosti pro kazdy kéd.
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0001 | IPC je nespravné Zkontrolujte, zda je parametr 76.21
nakonfigurovano pro EFB. Konfigurace multi¢erpadla nastaven na
IPC, parametr 58.01 Protokol povolen
nastaven na Z&dna/IPC komunikace.
Zkontrolujte, zda je parametr 58.01 Pro-
tokol povolen nastaven na Zadna/IPC
komunikace, 76.21 Konfigurace multi¢er-
padla nastaven na IPC a 76.24 IPC —
komunikacni port nastaven na EFB.
0002 | IPC je nespravné Zkontrolujte, zda parametr 76.21
nakonfigurovano pro FBA. Konfigurace multicerpadla neni nastaven
na zadny z IPC, parametr 50.01 FBA A
zapnut je nastaven na Deaktivovat.
ABE8 | Nesoulad verzi IPC Ridici jednotka a sledova&(e) | Zkontrolujte 07.05 Verze firmwaru véech
nemaji stejnou verzi IPC a ménicu v siti IPC a podle potfeby
nebudou pracovat v rezimu nahrajte do jednotky (jednotek)
IPC. pozadovanou verzi firmwaru.
A780 | Zablokovani motoru Motor pracuje se Zkontrolujte zatiZzeni motoru a jmenovity
Programovatelné zablokovanym rotorem, vykon ménice.
varovani: 31.24 Funkce napfiklad kvali nadmérnému Zkontrolujte parametry poruchové
blokovani zatizeni nebo nedostateénému | funkce.
vykonu motoru.
A783 | Pretizeni motoru Proud motoru je pfili§ vysoky. | Zkontrolujte pfetizeny motor.
Upravte parametry pouzité pro funkci
pretizeni motoru (35.57...35.53) a
35.55...35.56.
A784 | Odpojeni motoru V8echny tfi vystupni faze jsou | Zkontrolujte, zda jsou sepnuty spinace
odpojeny od motoru. mezi méni¢em a motorem.
Zkontrolujte, zda jsou vSechny kabely
mezi méni¢em a motorem pfipojeny a
zajistény.
Pokud nebyl zji§tén zadny problém a
vystup ménice byl skute¢né pfipojen k
motoru, kontaktujte ABB.
A792 | Zapojeni brzdného Zkrat brzdného odporniku Zkontrolujte pfipojeni brzdného chopperu
odporniku nebo porucha ovladani a brzdného odporniku.
brzdného chopperu. Pro ramy | Zkontrolujte, zda neni poskozeny brzdny
ménice R6 nebo vétsi. odpornik.
A793 | Nadmérna teplota BR | Teplota brzdného odporniku Zastavte méni¢. Nechte odpornik
prekrogila varovny limit vychladnout.
definovany parametrem 43.72 | Zkontrolujte nastaveni funkce ochrany
Mez varovani brzdného proti pretizeni odporniku (skupina
odporniku. parametrt 43 Brzdny chopper).
Zkontrolujte nastaveni meze varovani,
parametr 43.12 Mez varovani brzdného
odporniku.
Zkontrolujte, zda byl odpornik spravné
dimenzovan.
Zkontrolujte, zda brzdny cyklus splfiuje
povolené limity.
A794 | Data BR Data brzdného odporniku Jedno nebo vice nastaveni dat odporniku
nebyla uvedena. (parametry 43.08...43.10) je nespravné.
Parametr je uréen pomocnym kédem.
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0000 0001 | Hodnota odporu je pfili§ nizka. | Zkontrolujte hodnotu 43.70 Brzdny
odpor.
0000 0002 | Tepelna €asova konstanta neni | Zkontrolujte hodnotu 43.08 Teplotni
uvedena. Casova konst brzdného odporniku.
0000 0003 | Maximalni nepfetrzity vykon Zkontrolujte hodnotu 43.09 Pmax
neni uveden. brzdného odporniku.

A79C | Nadmérna teplota BC | Teplota IGBT brzdného Nechejte chopper vychladnout.

IGBT chopperu pFekrocila interni Zkontrolujte nadmérnou okolni teplotu.

varovny limit. Zkontrolujte poruchu ventilatoru chlazeni.

Zkontrolujte pfekazky v pratoku vzduchu.
Zkontrolujte dimenzovani a chlazeni
skfiné.
Zkontrolujte nastaveni funkce ochrany
proti pfetizeni odporniku (parametry
43.06...43.10).
Zkontrolujte minimalni povolenou
hodnotu odporniku pouzitého chopperu.
Zkontrolujte, zda brzdny cyklus splfiuje
povolené limity.
Zkontrolujte, zda napajeci stfidavé
napéti ménice neni nadmeérné.

A7AB | Porucha konfigurace Nainstalovany rozsifovaci Zkontrolujte, zda je nainstalovany
rozSitujiciho 1/0 modul neni stejny jako rozsifujici modul (zobrazen parametrem
modulu nakonfigurovany. 15.02 Zjistény rozsifovaci modul) stejny

jako modul vybrany parametrem 15.01
Typ rozsifovaciho modulu.

A7C1 | Komunikace FBAA Cyklicka komunikace mezi Zkontrolujte stav komunikace sbérnice.
Programovatelné méni¢em a modulem A Viz uzivatelska dokumentace
varovani: 50.02 FBAA—- | adaptéru sbérnice nebo mezi | sbé&rnicového rozhrani.
funkce ztraty kom PLC a modulem A adaptéru Zkontrolujte nastaveni skupin parametrd

sbérnice je ztracena. 50 Adaptér sbérnice (FBA), 51 FBAA —
nastaveni, 52 FBA52 A — datovy vstup a
53 FBA A — datovy vystup.
Zkontrolujte kabelové pfipojeni.
Zkontrolujte jestli hlavni komunikace
dokaze komunikovat.

A7CE | Ztrata komunikace Komunikaéni porucha v Zkontrolujte stav Fidici jednotky sbérnice
EFB komunikaci integrované (online/offline/chyba atd.).
Programovatelné sbérnice (EFB). Zkontrolujte kabelové pfipojeni ke
varovani: 58.14 Cinnost svorkam EIA-485/X5 29, 30 a 31 na Fidici
pri ztraté komunikace jednotce.

ATEE | Ztrata panelu Ovladaci panel nebo Zkontrolujte pfipojeni PC nastroje nebo
Programovatelné pocitacovy nastroj vybrany ovladaciho panelu.
varovani: _ . |iako aktivni kontrolni misto Zkontrolujte konektor ovladaciho panelu.
:9'05 Cinnost pfi ztrété | ménice prestal komunikovat. | pokud je pouzita, zkontrolujte montazni

omunikace v
ploSinu.
Odpojte a znovu pfipojte ovladaci panel.

A88F | Ventilator chlazeni PrekroGena mez ¢asovace Zvazte vymeénu ventilatoru chlazeni.

udrzby

Parametr 05.04 Cita¢ doby provozu
ventilatoru zobrazuje dobu chodu
ventilatoru chlazeni.
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A8AQ | Al dohled Analogovy signal je mimo Zkontrolujte Groveri signalu na
Programovatelné meze stanovené pro analogovém vstupu.
varovani: analogovy vstup. Zkontrolujte elektrické vedeni pfipojené
12.03 Al funkce dohledu ke vstupu.
Zkontrolujte minimalni a maximalni meze
vstupu ve skupiné parametrd 12
Standardni Al.
A8A1 | Varovani zivotnosti Relé zménilo stavy vicekrat, Vymeérite Fidici desku nebo zastavte
RO nez bylo doporuceno. pomoci reléového vystupu.
Zkontrolujte pomocny kod, ktery
identifikuje reléovy vystup.
0001 | Reléovy vystup 1 Vymeérite Fidici desku nebo zastavte
pomoci reléového vystupu 1.
0002 | Reléovy vystup 2 Vymeérite Fidici desku nebo zastavte
pomoci reléového vystupu 2.
0003 | Reléovy vystup 3 Vymeérite Fidici desku nebo zastavte
pomoci reléového vystupu 3.
A8A2 | Varovani pfepinani Reléovy vystup méni stavy Nahradte signal pfipojeny ke zdroji
RO rychleji, nez je doporuceno, reléového vystupu méné casto se
napriklad pokud je k nému meénicim signalem.
pfipojen rychle se ménici Zkontrolujte pomocny kod, ktery identifikuje
frekvencni signal. Zivotnost parametr zdroje reléového vystupu.
relé bude brzy pfekrocena.
0001 | Reléovy vystup 1 Vyberte jiny signal s parametrem 10.24
Zdroj RO1.
0002 | Reléovy vystup 2 Vyberte jiny signal s parametrem 10.27
Zdroj RO2.
0003 | Reléovy vystup 3 Vyberte jiny signal s parametrem 710.30
Zdroj RO3.
A8BO | ABB Kontrola signalu | Varovani generované funkci Zkontrolujte zdroj varovani (parametr
1 kontroly signalu 1. 32.07 Signal kontroly 1).
(Upravitelny text hlaseni)
Programovatelné
varovani:
32.06 Cinnost kontroly 1
A8B1 | ABB Kontrola signalu | Varovani generované funkci Zkontrolujte zdroj varovani (parametr
2 kontroly signalu 2. 32.17 Signal kontroly 2).
(Upravitelny text hlaseni)
Programovatelné
varovani:
32.16 Cinnost kontroly 2
A8B2 | ABB Kontrola signalu | Varovani generované funkci Zkontrolujte zdroj varovani (parametr
3 kontroly signalu 3. 32.27 Signal kontroly 3).
(Upravitelny text hlaseni)
Programovatelné
varovani:
32.26 Cinnost kontroly 3
A8B3 | ABB Kontrola signalu | Varovani generované funkci Zkontrolujte zdroj varovani (parametr

4

(Upravitelny text hlaseni)
Programovatelné
varovani:

32.36 Cinnost kontroly 4

kontroly signalu 4.

32.37 Signal kontroly 4).
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A8B4 | ABB Kontrola signalu | Varovani generované funkci Zkontrolujte zdroj varovani (parametr
5 kontroly signalu 5. 32.47 Signal kontroly 5).

(Upravitelny text hlaseni)
Programovatelné
varovani:

32.46 Cinnost kontroly 5

A8B5 | ABB Kontrola signalu | Varovani generované funkci Zkontrolujte zdroj varovani (parametr
6 kontroly signalu 6. 32.57 Signal kontroly 6).

(Upravitelny text hlaseni)
Programovatelné
varovani:
32.56 Cinnost kontroly 6

A8BE | Varovani pred Vybrany signal prekrocil kfivku | Zkontrolujte vSechny provozni podminky
pretizenim ULC pretizeni uzivatele. zvysujici monitorovany signal (napfiklad
Programovatelna porucha: zatizeni motoru, pokud je monitorovan
37.03 ULC akce pii to€ivy moment nebo proud).
pretizeni Zkontrolujte definici kiivky zatéze

(skupina parametri 37 Krivka zatéze
uzivatele (ULC)).

A8BF | Varovani pred Vybrany signal klesl pod kfivku | Zkontrolujte vSechny provozni podminky
nedostate¢nym nedostate¢ného zatizeni snizujici monitorovany signal (napfiklad
vytizenim ULC uzivatele. ztrata zatéze, pokud je monitorovan
Programovatelna porucha: toCivy moment nebo proud).

37.04 ULC akce pfi Zkontrolujte definici kivky zatéze
nedostatecné zatéZi (skupina parametrl 37 Kfivka zétéze
uzivatele (ULC)).

A981 | Externi varovani 1 Porucha externiho zafizeni 1. | Zkontrolujte externi zafizeni.
(Upravitelny text hlasent) Zkontrolujte nastaveni parametru 31.01
Programovatelné Zdroj externi udalosti 1.
varovani:

31.01 Zdroj externi
udalosti 1

31.02 Typ externi udalosti
1

A982 | Externi varovani 2 Porucha externiho zafizeni 2. | Zkontrolujte externi zafizeni.
(Upravitelny text’hlééeni) Zkontrolujte nastaveni parametru 37.03
Programovateiné Zdroj externi udalosti 2.
varovani:

31.03 Zdroj externi
udalosti 2

31.04 Typ externi udalosti
2

A983 | Externi varovani 3 Porucha externiho zafizeni 3. | Zkontrolujte externi zafizeni.
(Upravitelny text hiaseni) Zkontrolujte nastaveni parametru 37.05
Programovatelné Zdroj externi udalosti 3.
varovani:

31.05 Zdroj externi
udalosti 3
31.06 Typ externi udalosti
3
A984 | Externi varovani 4 Porucha externiho zafizeni 4. | Zkontrolujte externi zafizeni.

(Upravitelny text hlaseni)
Programovatelné
varovani:

31.07 Zdroj externi
udalosti 4

31.08 Typ externi udalosti
4

Zkontrolujte nastaveni parametru 31.07
Zdroj externi udalosti 4.
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A985 | Externi varovani 5 Porucha externiho zafizeni 5. | Zkontrolujte externi zafizeni.
(Upravitelny text hlageni) Zkontrolujte nastaveni parametru 31.09
Programovateiné Zdroj externi udalosti 5.
varovani:
31.09 Zdroj externi
udalosti 5
31.10 Typ externi udalosti
5
AF80 | Ztrata komunikace Komunikace DDCS (optické Pouze pro ACH580-31 a ACH580-34.
INU-LSU vlakno) mezi prevodniky Zkontrolujte stav dal$iho prevodniku
Programovatelné (napfiklad mezi invertorovou (parametry 06.36 a 06.39).
varovani: 60.79 INU-LSU | jednotkou a napajeci Zkontrolujte nastaveni skupiny
P fu"kc.z pri ztrété jednotkou) je ztracena. parametrd 60 DDCS — komunikace.
omunikace Méjte na pameéti, ze Zkontrolujte odpovidajici nastaveni v
invertorova jednotka bude fidicim programu druhého pievodniku.
pgkrac9vat vprovozuna Zkontrolujte kabelové pfipojeni. V
zaklgde stavovych lnfovr_rlnaCI, pripadé potfeby vyménte kabely.
které byly naposledy pfijaty od
druhého pfevodniku.
AF85 | Vstupni jednotka Napajeci jednotka (nebo jiny Pouze pro ACH580-31 a ACH580-34.
varovani prevodnik) vygenerovala Pomocny kéd uréuje ptivodni varovny
varovani. kod v Fidicim programu napéjeci
jednotky. Nejbé&znéjsi pomocné kody
najdete v sekci Pomocné kédy pro
varovani napéjeci jednotky LSU na
strané 269.
UplIné informace naleznete v kapitole
Fault tracing v ACS880 IGBT supply
control program firmware manual
(3AUA0000131562 [anglicky]).
AF88 | Varovani sezénni Nakonfigurovali jste obdobi, Nakonfigurujte obdobi s rostoucimi daty
konfigurace které zacina pred pfedchozim | zahajeni, viz parametry 34.60 Datum
obdobim. zacatku Obdobi 1...34.63 Datum zacatku
Obdobi 4.
AF90 | Automatické ladéni Proces automatického ladéni | Zkontrolujte pomocny kéd. Nize najdete
regulatoru otacek regulatoru otacek nebyl ¢innosti pro kazdy kod.
Uspésné dokoncen.

0000 | Ménic¢ byl zastaven pfed Spustte méni¢ a opakujte automatické
dokonéenim automatického ladéni, dokud nebude Uspésné.
ladéni.

0001 | Méni¢ byl spustén a nebyl Ujistéte se, Ze jsou spinény pfedpoklady
pfipraven nasledovat pfikaz chodu automatického ladéni. Viz sekce
automatického ladéni. Pred aktivaci postupu automatického

ladéni (strana 208).

0002 | Pozadované reference toci- Snizte krok krouticiho momentu
vého momentu nebylo mozné | (parametr 25.38) nebo zvyste krok
dosahnout, dokud méni¢ nedo- | otacek (parametr 25.39).
sahl maximalnich otacek.

0003 | Motor nemohl zrychlit/ na Zvyste krok krouticiho momentu
maximalni otacky. (parametr 25.38) nebo snizte krok otacek

(parametr 25.39).

0004 | Motor nemohl zpomalit na Zvyste krok krouticiho momentu

minimalni otacky. (parametr 25.38) nebo snizte krok otacek
(parametr 25.39).
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0005 | Motor nemohl zpomalit s plnym | Snizte krok krouticiho momentu
to€ivym momentem (parametr 25.38) nebo krok otacek
automatického ladéni. (parametr 25.39).

0006 | Automatické ladéni nemohlo Spustte ménic jesté jednou.
zapsat parametr.

0007 | Po aktivaci automatického Rozbéhnéte méni¢ na nastaveny bod a
ladéni dobihalo rampovani spustte automatické ladéni jesté jednou.
ménice.

0008 | Po aktivaci automatického Pockejte, az méni¢ dosahne
ladéni se rozbihalo rampovani | nastaveného bodu, a spustte
ménice. automatické ladéni.

0009 | BEhem aktivace Zkontrolujte meze, nastavte spravny bod
automatického ladéni bézel nastaveni a opakujte automatické ladéni.
méni¢ mimo meze rychlosti
automatického ladéni.

AFAA | Automaticky reset Porucha bude zahy Informativni varovani. Viz nastaveni ve
automaticky resetovana. skupiné parametri 31 Poruchové funkce.
AFE1 | Nouzové vypnuti Méni¢ pfijal pfikaz nouzového | Zkontrolujte, zda je bezpecné pokracovat
(vyp2) zastaveni (vybér rezimu vyp2). | v provozu. Poté vratte tlacitko
AFE2 | Nouzové zastaveni Méni¢ pfijal pfikaz nouzového nouzoveého zastavemvdownormalm
AR polohy. Restartujte ménic.
(vyp1 nebo vyp 3) zastaveni (vybér rezimu vyp1 i N
nebo vyp3). Pokud bylo nouzové zastaveni neumy-
sIné, zkontrolujte zdroj vybrany parame-
trem 21.05 Zdroj nouzového zastaveni.
AFE9 | Prodleva spusténi Zpozdéni spusténi je aktivni a | Informativni varovani. Viz parametr 21.22
méni¢ spusti motor po pfedem | Prodleva spusténi.
definované prodlevé.
AFED | Béh je pfipustny. Pfipustny bé&h brani ménici v Zkontrolujte nastaveni parametru (a
udrzovani motoru v béhu. zdroje vybraného parametrem) 20.40
Pripustny béh.
AFEE | Blokovani startu 1 Blokovani startu 1 brani ménici | Zkontrolujte zdroj signalu zvoleny pro
ve spusténi. parametr 20.41 Blokovani startu 1.
AFEF | Blokovani startu 2 Blokovani startu 2 brani ménici | Zkontrolujte zdroj signalu zvoleny pro
ve spusténi. parametr 20.42 Blokovani startu 2.
AFFO | Blokovani startu 3 Blokovani startu 3 brani méniéi | Zkontrolujte zdroj signalu zvoleny pro
ve spusténi. parametr 20.43 Blokovani startu 3.
AFF1 | Blokovani startu 4 Blokovani startu 4 brani ménici | Zkontrolujte zdroj signalu zvoleny pro
ve spusténi. parametr 20.44 Blokovani startu 4.
AFF2 | Vynucené varovani Jako zdroj parametru se Pokud 20.40 PrFipustny béh pouziva DIx
pfipustného béhu pouziva vynucené DI 20.40 jako zdroj, zkontrolujte, zda ma bit
Pripustny béh. odpovidajici DIx v parametru 10.03 Volba
vnuceného DI hodnotu 1.
AFF3 | Vynucené varovani Jedno nebo vice vynucenych | Zkontrolujte vSechny parametry 20.41
blokovani startu DI se pouziva jako zdroj pro Blokovani startu 1 ... 20.44 Blokovani
jeden nebo vice parametr( startu 4. Pokud néktery z téchto
20.41 Blokovani startu 1 ... parametrd pouziva jako zdroj DIx,
20.44 Blokovani startu 4. zkontrolujte, zda ma bit odpovidajici DIx
v parametru 10.03 Volba vnuceného DI
hodnotu 1.
AFF5 | Pozadovano nové Funkce bezpe¢ného odpojeni | K opétovnému spusténi ménice je nutny

spusténi potlaceni

od momentu byla aktivni a byla
resetovana béhem rezimu
Prechod fizeni.

novy spoustéci signal.
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AFF6 | Identifikacni béh ID chod motoru probéhne pfi Informativni varovani.
pristim spusténi.
AFF8 | Ohfivani motoru je Probiha pfedehfivani Informativni varovani.
aktivni Predehiati motoru je aktivni. Proud
zadany parametrem 21.16 Proud
predehrivani prochazi motorem.
AFFE | Pfechod fizeni aktivni | Ménic¢ je v rezimu Pfechod Informativni varovani.
fizeni.
B5A0 | Udalost STO Funkce bezpe¢ného odpojeni | Informativni varovani.
Programovatelna udalost: | 0d momentu je aktivni, tj. dojde | Zkontrolujte pfipojeni bezpeénostniho
31.22 Identifikaéni ke ztraté signalu (signalt) obvodu. Dal$i informace najdete v
chod/stop STO bezpeénostniho obvodu kapitole Funkce bezpecného odpojeni od
pfipojeného ke konektoru STO. | momentu v Technické priruéce ménice a
popisu parametru 31.22 Identifikacni
chod/stop STO (strana 522).
B5A2 | Napajeni bylo pouzito | Méni¢ byl zapnut nebo byla Informaéni udalost.
Uspésné restartovana Fidici
deska.
B681 | Zvolen manualni rezim | Méni¢€ byl uveden do Informaéni udalost. Zkontrolujte ovladaci
manualniho rezimu. panel a ujistéte se, Ze ovladaci misto
proudu je spravné.
B682 | Zvolen vypinaci rezim | Méni¢ byl uveden do rezimu Informaéni udalost. Zkontrolujte ovladaci
vypnuto. panel a ujistéte se, Ze ovladaci misto
proudu je spravné.
B683 | Zvolen auto rezim Méni¢ byl uveden do auto Informaéni udalost. Zkontrolujte ovladaci
rezimu. panel a ujistéte se, Ze ovladaci misto
proudu je spravné.
B686 | Neshoda kontrolniho | Vypogitany kontrolni soucet Viz A686 Neshoda kontrolniho souctu
souctu parametrt neodpovida (strana 242).
Programovatelna udélost: | Zadnému povolenému
96.54 Akce kontrolniho referenénimu souctu.
souctu
B687 | Pfikaz auto spusténi Méni¢ obdrzel pfikaz ke Informaéni udalost.
spusténi v automatickém
rezimu.
B688 | Prikaz auto stop Ménic¢ obdrzel pfikaz k Informaéni udalost.
zastaveni v automatickém
rezimu.
B689 | Modulace zahajena Méni¢ zacal modulovat. Informaéni udalost.
B68A | Modulace zastavena Méni¢ prestal modulovat. Informaéni udalost.
D501 | PFC motory uz nejsou | Nelze spustit zadné dalsi PFC | Zkontrolujte, zda zadné PFC motory
dostupné motory, protoze mohou byt nejsou blokovany, viz parametry:
blokovany nebo mohou byt v 76.81...76.84.
manualnim rezimu. Pokud se pouzivaji véechny motory, neni
systém PFC dostateéné dimenzovan,
aby zvladl pozadavek.
D502 | VSechny motory jsou | V8echny motory v systému Zkontrolujte, zda zadné PFC motory
blokovany PFC jsou blokovany. nejsou blokovany, viz parametry 76.81
...76.84 .
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D503 | PFC motor fizeny VSD | Motor pfipojeny k ménici je Motor pfipojeny k méniéi je blokovan, a
je blokovan blokovan (neni k dispozici). proto jej nelze spustit.

Odstrarite odpovidajici blokovani a
nastartujte motor PFC Fizeny ménic¢em.
Viz parametry 76.81...76.84.

D504 | Casovy limit tumige Vyprsel ¢asovy limit tlumice Zkontrolujte pomocny kod, ktery
vystupniho vzduchu nebo identifikuje parametr, ktery ma byt
tlumi¢e venkovniho vzduchu. zkontrolovan.

0001 | Tlumici vystupniho vzduchu Viz parametr 84.05.
bylo pfikdzano, aby se otevrel,
a pfi otevirani vyprsel Casovy
limit

0002 | Tlumici vystupniho vzduchu Viz parametr 84.08.
bylo pfikdzano, aby se zavrel,
a pfi zavirani vyprsel ¢asovy
limit.

0003 | Tlumi¢i venkovniho vzduchu Viz parametr 84.15.
bylo pfikdzano, aby se otevrel,
a pfi otevirani vyprsel ¢asovy
limit.

0004 | Tlumici venkovniho vzduchu Viz parametr 84.18.
bylo pfikdzano, aby se zavrel,
a pfi zavirani vyprsel ¢asovy
limit.

D50A | ZkuSebni béh Je aktivovana ochrana béhu Zkontrolujte pfivod ¢erpadla kvli
Programovatelné nasucho. dostatecné hladiné vody.
varovani: ) Zkontrolujte nastaveni ochrany b&hu na
82.20 Ochrana béhu sucho v parametrech 82.20 Ochrana
nasucho béhu nasucho a 82.21 Zdroj béhu

nasucho.

D50B | Casovy limit pInéni NaplInéni mékkeé trubky Zkontrolujte potrubi na mozné
trubky dosahlo ¢asového limitu. Po prosakovani.

Programovatelné ukonéeni referenéniho Viz parametr 82.25 Dohled plnéni
varovani: rampovani a vyprseni mékkého potrubi a 82.26 Casovy limit.
82.25 Dohled pinéni ¢asového limitu nedosahl

mékkeho potrubi vystup PID bodu nastaveni.

D50C | Ochrana maximalniho | Skute¢ny pritok pfekrocil Zkontrolujte prosakovani v systému.
pratoku definovanou drover varovani. | Zkontrolujte nastaveni ochrany préitoku v
Programovatelné parametrech 80.15 Maximalni prutok,
varovani: 80.17 Ochrana maximaélniho pratoku a
80.17 Ochrana 80.19 Prodleva kontroly priitoku.
maximalniho pratoku

D50D | Ochrana minimalniho | Skute¢ny pritok je pod Zkontrolujte, zda jsou vstupni a vystupni
pratoku definovanou Urovni varovani. | ventily oteviené.

Programovatelné Zkontrolujte nastaveni ochrany pratoku v
varovani: parametrech 80.16 Minimalni pritok,
80.18 Ochrana 80.18 Ochrana minimélniho pritoku a
miniméiniho pratoku 80.19 Prodleva kontroly pritoku.

D50E | Minimalni vytlaény tlak | Naméreny tlak odtoku je pod Zkontrolujte odtok ¢erpadla na

Programovatelné
varovani:

82.30 Ochrana
minimalniho tlaku na
odtoku

definovanou varovnou mezni
hodnotou.

prosakovani. Zkontrolujte konfiguraci
ochrany tlaku odtoku.

Viz parametry 82.30 Ochrana
minimalniho tlaku na odtoku a 82.31
Uroveri varovani minimalniho tlaku na
odtoku.
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D50F | Maximalni tlak na Naméreny tlak odtoku je nad Zkontrolujte, zda odtok ¢erpadla neni
odtoku definovanou varovnou mezni | ucpany nebo zda ventil neni uzavieny.
Programovatelné hodnotou. Zkontrolujte konfiguraci ochrany tlaku
varovani: odtoku.
82.35 Ochrana o
maximalniho tlaku na Viz parame try 82.35 Qchrana
odtoku maximalniho tlaku na odtoku a 82.37
Uroveri varovani maximalniho tlaku na
odtoku
D510 | Minimalni tlak na Naméreny tlak pfivodu je pod | Zkontrolujte, zda pfivod ¢erpadla neni
privodu definovanou varovnou mezni | ucpany nebo zda ventil neni uzavreny.
Programovatelné hodnotou. Zkontrolujte konfiguraci ochrany tlaku
‘égr%ég"fh pfivodu.
. ’chrana -
minimélniho tlaku na VI.Z paljanjetry 62.40 O(Eh rana
piivodu minimalniho tlaku na pfivodu a 82.41
Uroveri varovani minimalniho tlaku na
privodu.
D590 | Prodleva opétovného | Prodleva opétovného spusténi | Zkontrolujte parametr 271.40 Restart

spusténi

je aktivni.

delay. Méni¢ nelze spustit, dokud
neuplyne prodleva opétovného spusténi.
Prodlevu opétovného spusténi Ize obejit
nastavenim parametru 21.42 Restart
delay remaining na 0.

0000 | - Kontaktujte svého mistniho zastupce
0001 |- ABB.
0002 | Ochrana ¢erpadla proti zkratu.
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1080 | Zalohovat/Obnovit P¥i vytvareni nebo obnové Znovu pozadejte o zalohu nebo
Casovy limit zélohy se ovladacimu panelu | obnoveni.
nebo PC nastroji nepodafilo
komunikovat s méni¢em.
1081 | Porucha ID hodnoceni | Software méni¢e nebyl Resetujte poruchu, aby se méni¢ pokusil
schopen precist ID hodnoceni | znovu nacist ID hodnoceni.
ménice. Pokud se chyba objevi znovu, vypnéte a
zapnéte napajeni ménice. Mozna bude
nutné tento proces opakovat. Pokud
porucha pretrvava, kontaktujte svého
mistniho zastupce ABB.
2281 | Kalibrace Mérena korekce méreni Zkuste znovu provést kalibraci proudu

vystupniho fazového proudu
nebo rozdil méfenych fazi
vystupniho proudu U2 a W2 je
prilis velky (hodnoty jsou
aktualizovany béhem kalibrace
proudu).

(zvolte Kalibrace méreni proudu na
parametru 99.13 VyZadovan identifikacni
chod). Pokud porucha pretrvava,
kontaktujte svého mistniho zastupce
ABB.

Nize jsou uvedeny pomocné kody.

0001

P¥ili§ vysoka chyba korekce v
proudu faze U.

0002

P¥ili§ vysoka chyba korekce v
proudu faze V.

0003

P¥ili§ vysoka chyba korekce v
proudu faze W.

0004

Mezi méfenimi fazového
proudu byl zjistén pfili§ velky
rozdil zisku.
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2310 | Nadproud

Vystupni proud pfekrogil vnitfni
chybovou mez.

Kromé skute¢né nadproudové
situace mlze byt tato porucha
zpUsobena také zemnim
spojenim nebo ztratou faze
napajeni.

Zkontrolujte pijaty pomocny kod (format
XXXYYYZZ). Cast ZZ oznaduje typ
nadproudu a fazi, ktera poruchu vyvolala:
+ bit0 = faze U,

+ bit1 =fazeV,

+ bit2 = faze W

Pokud je bit7 1, znamena to nadproud
SW.

Napfiklad pomocny kod 0x83 oznacduje
SW nadproud faze U a V.

Pokud neni uveden zadny pomocny kéd,
doslo k nadproudu HW.

Zkontrolujte zatizeni motoru.
Zkontrolujte doby zrychleni ve skupiné
parametrt 23 Rampa referencnich
otacdek (fizeni otadek) nebo 28 Retéz
referencni frekvence (fizeni frekvence).
Zkontrolujte také parametry 46.01
Skélovéni otacek, 46.02 Skélovéani
frekvence a 46.03 Skélovani momentu.
Zkontrolujte motor a kabel motoru
(v€etné fazovani a zapojeni
trojuhelnik/hvézda).

Zkontrolujte, zda se v kabelu motoru
neotviraji a nezaviraji stykace.
Zkontrolujte, zda spoustéci data ve
skuping parametrti 99 Udaje motoru
odpovidaji vykonnostnimu Stitku motoru.
Zkontrolujte, zda v kabelu motoru nejsou
kondenzatory pro korekci uciniku nebo
tlumice raza.

Zkontrolujte zemni spojeni motoru nebo
motorovych kabell méfenim izolacnich
odporli motoru a motorového kabelu. Viz
kapitola Elektricka instalace, sekce
Kontrola izolace sestavy v Technické
priruéce ménice.

2330 | Zemni svod

Méni¢ detekoval nevyvazenost
zatéze obvykle kvili zemnimu
spojeni v motoru nebo kabelu

motoru.

Zkontrolujte, zda v kabelu motoru nejsou
kondenzatory pro korekci t€iniku nebo
tlumice raza.

Zkontrolujte zemni spojeni motoru nebo
motorovych kabell méfenim izolacnich
odporti motoru a motorového kabelu.
Pokud je to povoleno, zkuste motor
spustit v rezimu skalarniho fizeni. (Viz
parametr 99.04 Rezim fizeni motoru.)
Pokud nelze detekovat zemni spojeni,
obratte se na svého mistniho zastupce
ABB.

2340 | Zkrat

Zkrat v kabelu(ech) motoru
nebo v motoru.

Zkontrolujte, zda motor a kabel motoru
neobsahuji chyby v kabelazi.
Zkontrolujte, zda v kabelu motoru nejsou
kondenzatory pro korekci uciniku nebo
tlumice raza.

Vypnéte a zapnéte napajeni ménice.
Nize jsou uvedeny pomocné kody.
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0001

Zkrat v hornim tranzistoru faze
u.
Pro ramy R6 az R11.

0002

Zkrat ve spodnim tranzistoru
faze U.
Pro ramy R6 az R11.

0004

Zkrat v hornim tranzistoru faze
V.

Pro ramy R6 az R11.

0008

Zkrat ve spodnim tranzistoru
faze V.
Pro ramy R6 az R11.

0010

Zkrat v hornim tranzistoru faze
W.

Pro ramy R6 az R11.

0020

Zkrat ve spodnim tranzistoru
faze W.

Pro ramy R6 az R11.

0040

Zkrat stejnosmérného
kondenzatoru.
Pro ramy R6 az R11.

0080

Stavova zpétna vazba z
vystupnich fazi neodpovida
fidicim signalum.

Pro ramy R6 a R7.

2381

Nadmérné zatizeni
IGBT

Nadmérna teplota na IGBT
prvku. Tato porucha hlida IGBT
amuze byt aktivovana zkratem
v motorovém kabelu.

Zkontrolujte kabel motoru.
Zkontrolujte okolni podminky.
Zkontrolujte pratok vzduchu a provoz
ventilatoru.

Zkontrolujte Cistotu Zeber chladice.
Zkontrolujte vykon motoru ku vykonu
ménice.

3130

Ztrata vstupni faze

Programovatelnaporucha:
31.21 Ztrata faze napajeni

Napéti stejnosmérného
meziobvodu osciluje z diivodu
chybéjici faze vstupniho
elektrického vedeni nebo
spalené pojistky.

Zkontrolujte pojistky vstupniho
elektrického vedeni.

Zkontrolujte uvolnéna pfipojeni
napajeciho kabelu.

Zkontrolujte nevyvazenost vstupniho
napajeni.

3181

Porucha kabelaze
nebo uzemnéni
Programovatelna porucha:
31.23 Porucha kabelaze
nebo uzemneéni

Nespravné pfipojeni vstupniho
napdjeni a kabelu motoru ({j.
vstupni napajeci kabel ménice
je pfipojen ke svorkam pro
napajeni motoru).

Zkontrolujte pfipojeni vstupniho
napajeni.
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3210 | Prepéti Nadmérné stejnosmérné Zkontrolujte, zda je zapnuta prepétova
stejnosmérného napéti meziobvodu. ochrana (parametr 30.30 Prepétova
meziobvodu ochrana).
Zkontrolujte, zda napajeci napéti
odpovida nominalnimu vstupnimu napéti
ménice.
Zkontrolujte pfitomnost statického nebo
prechodného prepéti v napajecim vodici.
Zkontrolujte brzdny chopper a brzdny
odpornik (jsou-li pfitomny).
Zkontrolujte dobu dobéhu.
Pouzijte funkci zastaveni s volnym
dobéhem (je-li na misté).
Dodateéné vybavte pohon brzdnym
chopperem a brzdnym odpornikem.
Zkontrolujte, zda je brzdny odpornik
spravné dimenzovan a zda je odpor v
pfijatelném rozsahu pro méni¢.

3220 | Podpéti Napéti stejnosmérného Zkontrolujte napajeci kabelaz, pojistky a

stejnosmérného meziobvodu je nedostatecné z | rozvadéc.
meziobvodu duvodu chybéjici napajeci

faze, spalené pojistky nebo

poruchy v usmérriovacim

mustku.

3385 | Auto fazovani Proces auto fazovani (viz Pokud mozno vyzkousejte dalSi rezimy
sekce Automatické fazovani auto fazovani (viz parametr 21.13 Rezim
na strance 193) se nezdafil. automatického fazovani).

Zkontrolujte, zda ID chod motoru byl
uspésné dokoncen.

PFi spusténi procesu auto fazovani
zkontrolujte, zda se motor jiz neotadi.
Zkontrolujte nastaveni parametru 99.03
Typ motoru je Motor s permanentnimi
magnety.

3381 | Ztrata vystupni faze. Porucha obvodu motoru kvali | Pfipojte kabel motoru.

Programovatelna porucha: | chybé&jicimu pfipojeni motoru
31.19 Ztrata faze motoru | (chybi pfipojeni vSech t¥i fazi).

4110 | Teplota fidici desky Teplota Fidici desky je pfili§ Zkontrolujte spravné chlazeni ménice.
vysoka. Zkontrolujte pomocny ventilator chlazeni.

4210 | Nadmérna teplota Nadmérna odhadovana teplota | Zkontrolujte okolni podminky.

IGBT IGBT ménice. Zkontrolujte pritok vzduchu a provoz
ventilatoru.
Zkontrolujte Gistotu zeber chladice.
Zkontrolujte vykon motoru ku vykonu
ménice.
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4290 | Chlazeni Nadmérna teplota modulu Zkontrolujte okolni teplotu. Pokud
ménice. prekroci 40 °C / 104 °F (IP21 ramy
R4...R9) nebo pokud prekro¢i 50 °C /
122 °F (IP21 ramy R1...R9), zajistéte,
aby zatéZovaci proud neprekrogil
snizenou nosnost ménice. U v8ech ramu
P55 zkontrolujte snizeni teploty. Viz
kapitola Technicka data, sekce Snizeniv
Technické priruéce ménice.
Zkontrolujte pratok vzduchu a provoz
ventilatoru chlazeni modulu ménice.
Zkontrolujte, zda vnitfek skfiné a chladi¢
modulu ménice nejsou zanesené prachem.
Provedte ¢isténi, kdykoli je to nutné.
42F1 | Teplota IGBT Nadmérna teplota IGBT Zkontrolujte okolni podminky.
meénice. Zkontrolujte priitok vzduchu a provoz
ventilatoru.
Zkontrolujte Cistotu Zeber chladice.
Zkontrolujte vykon motoru ku vykonu
ménice.
4310 | Nadmérna teplota Nadmérna teplota modulu Zkontrolujte okolni podminky.
napajeci jednotky. Zkontrolujte priitok vzduchu a provoz
ventilatoru.
Zkontrolujte Cistotu Zeber chladice.
Zkontrolujte vykon motoru ku vykonu
ménice.
Zkontrolujte pomocny kod.
FA | Okolni teplota
4380 | Nadmérny rozdil teplot | Nadmérny rozdil teplot mezi Zkontrolujte kabelaz motoru.
IGBT raznych fazi. Zkontrolujte chlazeni pohonného
modulu/pohonnych modul.
4981 | Vnéjsi teplota 1 Namérena teplota 1 prekrocila | Zkontrolujte hodnotu parametru 35.02
(Upravitelny text hlageni) | chybovou mez Namérena teplota 1.
Zkontrolujte chlazeni motoru (nebo
jiného zafizeni, jehoz teplota se méfi).
4982 | Vnéjsi teplota 2 Namérena teplota 2 prekrocila | Zkontrolujte hodnotu parametru 35.03
(Upravitelny text hlageni) | chybovou mez Namérena teplota 2.
Zkontrolujte chlazeni motoru (nebo
jiného zafizeni, jehoz teplota se méfi).
4990 | CPTC-02 nenalezen Ve volitelném slotu 2 neni Vypnéte ménic€ a zkontrolujte, zda je
detekovan rozsifovaci modul modul spravné zasunut do volitelného
CPTC-02. slotu 2. Viz CPTC-02 ATEX-certified
thermistor protection module, Ex Il (2)
GD (+L537+Q971) user's manual
(3AXD50000030058 [anglicky])
4991 | Bezpecna teplota Modul CPTC-02 indikuje Zkontrolujte chlazeni motoru.
motoru nadmérnou teplotu: Zkontrolujte zatizeni motoru a jmenovity
« teplota motoru je pfili§ vykon ménice.
vysoka, nebo Zkontrolujte kabela? teplotniho snimadce.
+ termistor je zkratovany nebo | Pokud je kabelaZ vadna, opravte ji.
odpojeny Zméfte odpor snimace. Pokud je snimag
vadny, vymérite jej.
5080 | Ventilator Chybi zpétna odezva Viz A581 Ventilator (strana 241).

ventilatoru chlazeni.
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5081 | Pomocny ventilator je | Pomocny ventilator chlazeni Zkontrolujte pomocny kod, ktery
rozbity (pfipojeny ke konektorum pro | identifikuje poskozeny ventilator.

ventilator na ovladaci Zkontrolujte pomocny ventilator(-y) a
jednotce) je zadfen nebo pFipojky.
odpojen. Pokud je porouchany, vymérite jej.
Ujistéte se, Ze je pfedni kryt ménice na
svém misté a pevné utazeny.
Pokud uvedeni méni¢e do provozu
vyzaduje, aby byl kryt sundany, do dvou
minut od zapnuti nastavte parametr
31.36 Ignorovani hla$ené poruchy
pomocného ventilatoru docasné na
hodnotu Zadné ¢innost.
Restartuijte Fidici jednotku (pomoci
parametru 96.08 Nacteni ridici desky)
nebo vypnéte a zapnéte napajeni.
0001 | Pomocny ventilator 1 rozbity.
0002 | Pomocny ventilator 2 rozbity.

5089 | Selhani funkce Je generovana chyba 4991 Zkontrolujte spojeni mezi reléovym

obvodu SMT Bezpecna teplota motoru, ale | vystupem modulu CPTC-02 a svorkou
méni¢ STO neni aktivovan. STO.
Poznamka: Pokud je otevien | Zkontrolujte modul CPTC-02. Pokud je
pouze jeden kanal STO, je vadny, vyménite jej.
generovana chyba FA81 Bez- | Viz CPTC-02 ATEX-certified thermistor
pecné odpojeni od momentu 1 | protection module, Ex Il (2) GD
nebo FA82 Bezpecné odpo- (+L537+Q971) user's manual
jeni od momentu 2. (3AXD50000030058 [anglicky])

5090 | Hardwarova porucha | Diagnostika hardwaru STO Pro vyménu hardwaru kontaktujte svého
STO Zjistila poruchu hardwaru. mistniho zastupce ABB.

5091 | Bezpecné odpojeni od | Funkce bezpe&ného odpojeni | Zkontrolujte pfipojeni bezpe€nostniho
momentu od momentu je aktivni, tj. v obvodu. Dalsi informace najdete v
Programovatelna porucha: | pribéhu spousténi nebo chodu | kapitole Funkce bezpecného odpojeni od
31.22 Identifikacni dojde k preruseni signalu momentu v Technické pfiru¢ce ménice a
chod/stop STO (signalu) bezpeénostniho popisu parametru 31.22 Identifikacni

obvodu pfipojeného ke chod/stop STO (strana 522).
konektoru STO. Zkontrolujte hodnotu parametru 95.04
Napajeni ridici desky.

5092 | Porucha logiky PU Pamét napdjeci jednotky byla | Kontaktujte svého mistniho zastupce

vymazana. ABB.

5093 | Neshoda vykonovych | Hardware méni¢e neodpovida | Vypnéte a zapnéte napajeni ménice.
charakteristik 1D informaci ulozené v paméti. K | Mozna bude nutné tento proces

tomu m(ze dojit napfiklad po | opakovat.
aktualizaci firmwaru.

5094 | Teplota méficiho Problém s vnitfnim méfenim Kontaktujte svého mistniho zastupce
obvodu teploty ménice ABB.

5098 | Ztrata komunikace I/O | Interni porucha komunikace Zkuste resetovat zavadu nebo

standardni I/O. restartovat ménic.

50A0 | Ventilator Ventilator chladiCe je zasekly | Zkontrolujte provoz a pfipojeni

nebo odpojeny. ventilatoru.
Pokud je porouchany, vymérite jej.

5681 | Komunikace PU Zjistény poruchy komunikace | Zkontrolujte spojeni mezi fidici jednotkou

mezi fidici jednotkou méni¢e a | ménice a napajeci jednotkou.
napajeci jednotkou. Zkontrolujte hodnotu parametru 95.04
Napajeni ridici desky.
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5682 | Ztrata napajeci Ztrata spojeni mezi fidici a Zkontrolujte spojeni mezi fidici jednotkou

jednotky napajeci jednotkou. a napajeci jednotkou.

5691 | Méfici obvod ADC Porucha méficiho obvodu. Kontaktujte svého mistniho zastupce
ABB.

5692 | Porucha napajeni Porucha napajeni napajeci Kontaktujte svého mistniho zastupce

desky PU jednotky ABB.

5693 | Méfici obvod DFF Porucha méficiho obvodu. Kontaktujte svého mistniho zastupce
ABB.

5697 | Zpétna vazba nabijeni | Chybi signal zpétné vazby Zkontrolujte zpétnovazebni signal

nabijeni. vychazejici z nabijeciho systému.

5698 | Neznama porucha PU | Logika napajeci jednotky Zkontrolujte kompatibilitu logiky a

vygenerovala poruchu, ktera softwaru.
neni znama softwarem.
5E1A | Porucha nabijeciho Nabijeci obvod je nefunkéni. Pouze pro ACH580-31.
obvodu Kontaktujte svého mistniho zastupce
ABB.
6181 | Nekompatibilni verze | Verze firmware a FPGA nejsou | Restartujte Fidici jednotku (pomoci
FPGA kompatibilni. parametru 96.08 Nacteni ridici desky)
nebo vypnéte a zapnéte napajeni. Pokud
problém pfetrvava, kontaktujte svého
mistniho zastupce ABB.
6200 | Neshoda kontrolniho | Vypocitany kontrolni soucet Viz A686 Neshoda kontrolniho soudtu
souctu parametr(i neodpovida (strana 242).
Programovatelnaporucha: | Zddnému povolenému
96.54 Akce kontrolniho referenénimu souctu.
souctu
6306 | Mapovaci soubor FBA | Chyba Eteni mapovaciho Kontaktujte svého mistniho zastupce
A souboru adaptéru A sbérnice. | ABB.

6481 | Pretizeni ukolu Interni porucha. Restartujte Fidici jednotku (pomoci
parametru 96.08 Nacteni ridici desky)
nebo vypnéte a zapnéte napajeni. Pokud
problém pretrvava, kontaktujte svého
mistniho zastupce ABB.

6487 | Pfepinéni zasobniku Interni porucha. Restartuijte Fidici jednotku (pomoci
parametru 96.08 Nacteni ridici desky)
nebo vypnéte a zapnéte napajeni. Pokud
problém pfetrvava, kontaktujte svého
mistniho zastupce ABB.

64A1 | Nahravani interniho Chyba ¢&teni souboru. Restartujte fidici jednotku (pomoci

souboru parametru 96.08 Nacteni fidici desky)
nebo vypnéte a zapnéte napajeni. Pokud
problém pfetrvava, kontaktujte svého
mistniho zastupce ABB.

64A4 | Porucha ID hodnoceni | Chyba éteni hodnoceni ID. Kontaktujte svého mistniho zastupce
ABB.

64A6 | Adaptivni program Chyba béziciho adaptivniho Zkontrolujte pomocny kod (format XXYY

programu.

27727).

XX ur€uje Cislo stavu (00 = zakladni
program) a YY" ur€uje €islo funkéniho
bloku (0000 = obecna chyba).

WLZZZZ* oznaCuje problém.

000A

Program je poSkozeny nebo
chybi blok

Obnovte $ablonovy program nebo
stahnéte program k ménici.
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000C | Chybi pozadovany vstup bloku | Zkontrolujte vstupy bloku.
000E | Program je poskozeny nebo Obnovte $ablonovy program nebo
chybi blok stahnéte program k ménici.
0011 | Program je prili§ velky. Odstrarite bloky, dokud chyba nezmizi.
0012 | Program je prazdny. Opravte program a stahnéte jej do
ménice.
001C | V programu se pouziva Upravte program, abyste opravili odkaz
neexistujici parametr nebo na parametr nebo abyste pouzili
blok. existujici blok.
001D | Typ parametru je pro vybrany | Upravte program a opravte odkaz na
pin neplatny. parametr.
001E | Vystup do parametru se Zkontrolujte odkaz na parametr v
nezdafril, protoZe parametr byl | programu.
chranén proti zapisu. Zkontrolujte dal$i zdroje ovliviiujici cilovy
parametr.
0023 | Soubor programu neni PFizplsobte program aktualni knihovné
kompatibilni s aktualni verzi blokl a verzi firmwaru.
0024 | .
firmwaru.
Ostatni | - Obratte se na svého mistniho zastupce
ABB a udejte pomocny kod.
64B1 | Interni porucha SSW | Interni porucha. Restartuijte Fidici jednotku (pomoci
parametru 96.08 Nacteni ridici desky)
nebo vypnéte a zapnéte napajeni.
Presné hodnoty ziskate u svého mistniho
zastupce ABB.
64B2 | Porucha nastaveni Nacitani uzivatelského Ujistéte se, Ze existuje platné nastaveni
uzivatele nastaveni parametrd se uzivatelskych parametr(i. Pokud si nejste
nezdafilo, protoze jisti, nehrajte ho znovu.
« pozadované nastaveni
neexistuje
< nastaveni neni kompatibilni
s fidicim programem
« méni¢ byl béhem naditani
vypnut.
64B3 | Chyba parametrizace | Nacitani nastaveni parametrd | Restartujte fidici jednotku (pomoci
makra makra se nezdafilo. parametru 96.08 Nacteni ridici desky)
nebo vypnéte a zapnéte napajeni.
Presné hodnoty ziskate u svého mistniho
zastupce ABB.
64E1 | Pretizeni jadra Chyba operaéniho systému. Restartujte fidici jednotku (pomoci
parametru 96.08 Nacteni ridici desky)
nebo vypnéte a zapnéte napajeni.
Pfesné hodnoty ziskate u svého mistniho
zastupce ABB.
64FF | Resetovani poruchy Porucha byla resetovana z Udalost. Pouze informativni.
ovladaciho panelu, PC
nastroje pro spusténi a udrzbu
ménice, sbérnice nebo I/0.
6581 | Systém parametrd Selhalo nahrani nebo ulozeni | Zkuste vynutit uloZeni pouzitim
parametru. parametru 96.07 Rucni uloZzeni
parametru. Opakujte pokus.
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6591 | Zalohovat/Obnovit Pfi vytvareni zalohy nebo Zkontrolujte komunikaci ovladaciho
Casovy limit obnové operace se ovlada- panelu nebo PC nastroje a zda je stale

cimu panelu nebo PC nastroji | ve stavu zalohy nebo obnoveni.
nepodafilo komunikovat s
ménic¢em v ramci této operace.

65A1 | Konflikt parametru Méni¢ nema funkci Zkontrolujte programovani PLC.

FBAA pozadovanou PLC, nebo Zkontrolujte nastaveni skupin parametrti
pozadovana funkce nebyla 50 Adaptér sbérnice (FBA) a 51 FBAA —
aktivovana. nastaveni.

6681 | Ztrata komunikace Komunikaéni porucha v Zkontrolujte stav Fidici jednotky sbérnice
EFB komunikaci integrované (online/offline/chyba atd.).
Programovatelna porucha: sbérnice (EFB). Zkontrolujte kabelové pfipojeni ke
58.14 Cinnost pii ztraté svorkam EIA-485/X5 29, 30 and 31 na
komunikace fidici jednotce.

6682 | Konfiguracni soubor Konfiguraéni soubor Kontaktujte svého mistniho zastupce
EFB integrované sbérnice (EFB) ABB.

nelze predist.

6683 | Neplatna Nastaveni parametri Zkontrolujte nastaveni ve skupiné

parametrizace EFB integrované sbérnice (EFB) je | parametr( 58 Integrovana sbérnice.
nekonzistentni nebo neni
kompatibilni s vybranym
protokolem.

6684 | Porucha nahravani Nelze nagist firmware Kontaktujte svého mistniho zastupce
EFB protokolu integrované sbérnice | ABB.

(EFB).

Neshoda verzi mezi firmwarem
protokolu EFB a firmwarem
ménice.

6685 | Porucha EFB 2 Chyba vyhrazena pro aplikaci | Zkontrolujte dokumentaci protokolu.

protokolu EFB.

6686 | Porucha EFB 3 Chyba vyhrazena pro aplikaci | Zkontrolujte dokumentaci protokolu.

protokolu EFB.

6882 | Preteceni 32-bitové Interni porucha. Resetujte poruchu. Pokud porucha
textové tabulky pretrvava, kontaktujte svého mistniho

zastupce ABB.

6885 | Preteceni textového Interni porucha. Resetujte poruchu. Pokud porucha
souboru pretrvava, kontaktujte svého mistniho

zastupce ABB.

7081 | Ztrata ovladaciho Ovladaci panel nebo Zkontrolujte pfipojeni PC nastroje nebo
panelu pocitaCovy nastroj vybrany ovladaciho panelu.

Programovatelna porucha: jako aktivni kontrolni misto Zkontrolujte konektor ovladaciho panelu.

49.05 Cinnost pri ztraté ménice pfrestal komunikovat. | Odpojte a znovu pripojte ovladaci panel.

komunikace

7085 | Nekompatibilni Doplrikovy modul sbérnice Vymeérite modul za podporovany typ.
volitelny modul neni podporovan.

7086 | Al pfepéti Na analogovém vstupu bylo Zkontrolujte urovné signalu Al.

Zjisténo prepéti. Analogovy
vstup byl do¢asné zménén na
napétovy rezim a bude
zménén zpét na proudovy
rezim, az bude Uroven signalu
Al zpét v pfijatelnych mezich.
7100 | Proud buzeni Zpétna vazba budiciho proudu

je nizka nebo chybi
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7121 | Zablokovani motoru Motor pracuje se Zkontrolujte zatiZzeni motoru a jmenovity
Programovatelna porucha: | zablokovanym rotorem, vykon ménice.
31.24 Funkce blokovéani | napfiklad kvili nadmémému | Zkontrolujte parametry poruchové
zatizeni nebo nedostateénému | funkce.
vykonu motoru.
7122 | Pretizeni motoru Proud motoru je pfilis vysoky. | Zkontrolujte pfetizeny motor.
Upravte parametry pouzité pro funkci
pretizeni motoru (35.51...35.53) a
35.55...35.56.
7181 | Brzdny odpornik Brzdny odpornik je poSkozen | Zkontrolujte pfipojeni brzdného
nebo neni pfipojen. odporniku.
Zkontrolujte stav brzdného odporniku.
Zkontrolujte dimenzovani brzdného
odporniku.
7183 | Nadmérna teplota BR | Teplota brzdného odporniku Zastavte méni¢. Nechte odpornik
prekrocila chybovou mez vychladnout.
definovanou parametrem Zkontrolujte nastaveni funkce ochrany
43.11 Mez poruchy brzdného | proti pretiZeni odporniku (skupina
odporniku. parametr( 43 Brzdny chopper).
Zkontrolujte nastaveni chybové meze,
parametr 43.11 Mez poruchy brzdného
odporniku.
Zkontrolujte, zda brzdny cyklus splfiuje
povolené limity.
7184 | Zapojeni brzdného Zkrat brzdného odporniku Zkontrolujte pfipojeni brzdného chopperu
odporniku nebo porucha ovladani a brzdného odporniku.
brzdného chopperu. Zkontrolujte, zda neni poskozeny brzdny
odpornik.
7191 | Zkrat BC Zkrat v IGBT brzdného Zkontrolujte, Ze je zapojen a nepo$kozen
chopperu. brzdny odpornik.
Zkontrolujte elektrické specifikace
brzdného odporniku podle kapitoly
Brzdéni odporniku v Technické pfiru¢ce
ménice.
Vymérite brzdny chopper (je-li
vymeénitelny).
7192 | Nadmérna teplota BC | Teplota IGBT brzdného Nechejte chopper vychladnout.
IGBT chopperu pfekro€ila vnitni Zkontrolujte nadmérnou okolni teplotu.
chybovou mez. Zkontrolujte poruchu ventilatoru chlazeni.
Zkontrolujte pfekazky v pratoku vzduchu.
Zkontrolujte nastaveni funkce ochrany
proti pfetizeni odporniku (skupina
parametr 43 Brzdny chopper).
Zkontrolujte, zda brzdny cyklus splfiuje
povolené limity.
Zkontrolujte, zda napajeci stfidavé
napéti ménice neni nadmeérné.
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7310 | Prekroceni otacek Motor bézi rychleji, nez jsou Zkontrolujte nastaveni
nejvyssi povolené otacky, z minimalnich/maximalnich otacek,
davodu nespravného nasta- parametry 30.11 Minimalini otacky a
veni minimalnich/maximalinich | 30.12 Maximaini otécky.
otacek, nedostatecného brzd- | Zkontrolujte adekvatnost brzdného
ného momentu nebo zmén v momentu motoru.
zatizeni pfi pouZiti momen- Zkontrolujte vhodnost momentového
tové reference. tizeni.
Zkontrolujte zda je potfeba brzdny
chopper a odpornik(y).
73B0 | Nouzova rampa se Nouzové zastaveni nebylo Zkontrolujte nastaveni parametrd 371.32
nezdafila dokonéeno v oéekavaném Dohled nad nouzovou rampou a 31.33
Case. Zpozdéni sledovani nouzové rampy.
Zkontrolujte pfeddefinované ¢asy ramp
(23.11...23.15 pro rezim Vyp1, 23.23 pro
rezim Vyp3).
73F0 | Prili§ vysoka Pfekro¢ena maximalini Zkontrolujte pomocny kod.
frekvence povolena vystupni frekvence.
O00FA | Motor bézi rychleji, nez je Zkontrolujte nastaveni
nejvyssi povolena frekvence, z | minimalni/maximalini frekvence,
dlvodu nespravného parametry 30.13 Minimalni frekvence a
nastaveni minimalni/maximalni | 30.74 Maximalni frekvence.
frekvence nebo se motor Zkontrolujte pouzité napajeci napéti a
zrychluje kvdli pfilis vysokému | parametr vybéru napéti 95.01 Napajeci
napajecimu napéti nebo napéti.
nespravnému vybéru
napajeciho napéti v parametru
95.01 Napéjeci napéti.
Ostatni | - Obratte se na svého mistniho zastupce
ABB a udejte pomocny kéd.
7510 | Komunikace FBAA Cyklicka komunikace mezi Zkontrolujte stav komunikace sbérnice.
Programovatelnaporucha: | méni¢em a modulem A Viz uzivatelska dokumentace
50.02 FBA A — funkce adaptéru sbérnice nebo mezi | sbérnicového rozhrani.
ziraty kom PLC a modulem A adaptéru Zkontrolujte nastaveni skupin parametr
sbérnice je ztracena. 50 Adaptér sbérice (FBA), 51 FBAA —
nastaveni, 52 FBA52 A — datovy vstup a
53 FBA A — datovy vystup.
Zkontrolujte kabelové pfipojeni.
Zkontrolujte jestli hlavni komunikace
dokaze komunikovat.
7580 | Ztrata komunikace Komunikace DDCS mezi Zkontrolujte stav napajeci jednotky

INU-LSU
Programovatelna porucha:
60.79 INU-LSU — funkce
pri ztraté komunikace

invertorovou jednotkou a
napajeci jednotkou je
ztracena.

(skupina parametr(i 06 Ridici a stavova
slova).

Zkontrolujte nastaveni skupiny
parametrt 60 DDCS — komunikace.
Zkontrolujte odpovidajici nastaveni v
fidicim programu napadjeci jednotky.
Zkontrolujte kabelové pfipojeni. V
pfipadé potfeby vyménte kabely.
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7583 | Vstupni jednotka je Napajeci jednotka pfipojena k | Pomocny kéd uréuje pavodni chybovy
vadna invertorové jednotce koéd v Fidicim programu napajeci
vygenerovala poruchu. jednotky. Nejb&znéjsi pomocné kody
najdete v sekci Pomocné kédy pro
varovani napéjeci jednotky LSU na
strané 269.
UplIné informace naleznete v kapitole
Fault tracing v ACS880 IGBT supply
control program firmware manual
(3AUA0000131562 [anglicky]).
7584 | Nabiti LSU se Napajeci jednotka nebyla Zkontrolujte nastaveni parametru 94.70
nezdafilo pfipravena (tj. hlavni Maximalini doba nabijeni LSU.
stykacljistic nelze sepnout) v | Zkontrolujte, zda je napajeci jednotka
oCekavaném Case. aktivovana, povolena ke spusténi a zda ji
Ize Fidit invertorovou jednotkou (napf. Ze
neni v rezimu mistniho fizeni).
8001 | Porucha KFivka zatéze uzivatele: Signal | Viz parametr 37.04 ULC akce pri
nedostate¢ného byl pfili§ dlouho pod kfivkou nedostatec¢né zatézi.

vytizeni ULC nedostate¢ného zatizeni.

8002 | Porucha pretizeni KFivka zatéze uzivatele: Signal | Viz parametr 37.03 ULC akce pri

ULC byl pfili§ dlouho nad kFivkou pretizeni.

pretizeni.
80A0 | Al dohled Analogovy signal je mimo Zkontrolujte uroven signalu na

Programovatelna porucha: | meze stanovené pro analogovém vstupu.

12.03 Al funkce dohledu | analogovy vstup. Zkontrolujte pomocny kéd.
Zkontrolujte elektrické vedeni pfipojené
ke vstupu.

Zkontrolujte minimalni a maximalni meze
vstupu ve skupiné parametri 72
Standardni Al.

0001 | Al1LessMIN

0002 | Al1GreaterMAX

0003 | Al2LessMIN).

0004 | Al2GreaterMAX

80B0 | Kontrola signalu 1 Porucha vyvolana funkci Zkontrolujte zdroj poruchy (parametr

(Upravitelny text hiageni) | signalového dohledu 1. 32.07 Signal kontroly 1).

Programovatelna porucha:

32.06 Cinnost kontroly 1

80B1 | Kontrola signalu 2 Porucha vyvolana funkci Zkontrolujte zdroj poruchy (parametr

(Upravitelny text hiageni) | signalového dohledu 2. 32.17 Signal kontroly 2).

Programovatelna porucha:

32.16 Cinnost kontroly 2

80B2 | Kontrola signalu 3 Porucha vyvolana funkci Zkontrolujte zdroj poruchy (parametr

(Upravitelny text hiageni) | signalového dohledu 3. 32.27 Signal kontroly 3).

Programovatelna porucha:

32.26 Cinnost kontroly 3

80B3 | Kontrola signalu 4 Porucha vyvolana funkci Zkontrolujte zdroj poruchy (parametr

(Upravitelny text hiageni) | signalového dohledu 4. 32.37 Signal kontroly 4).

Programovatelna porucha:

32.36 Cinnost kontroly 4

80B4 | Kontrola signalu 5 Porucha vyvolana funkci Zkontrolujte zdroj poruchy (parametr

(Upravitelny text hiageni) | signalového dohledu 5. 32.47 Signal kontroly 5).

Programovatelna porucha:

32.46 Cinnost kontroly 5
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80B5 | Kontrola signalu 6 Porucha vyvolana funkci Zkontrolujte zdroj poruchy (parametr
(Upravitelny text hlageni) | signalového dohledu 6. 32.57 Signal kontroly 6).
Programovatelna chyba:,
32.56 Cinnost kontroly 6

9081 | Externi porucha 1 Porucha externiho zafizeni 1. | Zkontrolujte externi zafizeni.
(Upravitelny text hlageni) Zkontrolujte nastaveni parametru 31.01
Programovatelnaporucha: Zdroj externi udalosti 1.
31.01 Zdroj externi
udalosti 1,
31.02 Typ externi udalosti
1

9082 | Externi porucha 2 Porucha externiho zafizeni 2. | Zkontrolujte externi zafizeni.
(Upravitelny text hlageni) Zkontrolujte nastaveni parametru 37.03
Programovatelna porucha: Zdroj externi udalosti 2.
31.03 Zdroj externi
udalosti 2,
31.04 Typ externi udalosti
2

9083 | Externi porucha 3 Porucha externiho zafizeni 3. | Zkontrolujte externi zafizeni.
(Upravitelny text hlageni) Zkontrolujte nastaveni parametru 37.05
Programovatelna porucha: Zdroj externi udalosti 3.
31.05 Zdroj externi
udalosti 3,
31.06 Typ externi udalosti
3

9084 | Externi porucha 4 Porucha externiho zafizeni 4. | Zkontrolujte externi zafizeni.
(Upravitelny text hlaseni) Zkontrolujte nastaveni parametru 31.07
Programovatelna porucha: Zdroj externi udalosti 4.
31.07 Zdroj externi
udélosti 4,
31.08 Typ externi udalosti
4

9085 | Externi porucha 5 Porucha externiho zafizeni 5. | Zkontrolujte externi zafizeni.
(Upravitelny text hlageni) Zkontrolujte nastaveni parametru 37.09
Programovatelnaporucha: Zdroj externi udalosti 5.
31.09 Zdroj externi
udéalosti 5,
31.10 Typ externi udalosti
5

D404 | ZkuSebni béh Je aktivovana ochrana béhu Zkontrolujte pfivod ¢erpadla kvuli
Programovatelnaporucha: | nasucho. dostate¢né hladiné vody.
82.20 Ochrana béhu Zkontrolujte nastaveni ochrany béhu na
nasucho sucho v parametrech 82.20 Ochrana

béhu nasucho a 82.21 Zdroj béhu
nasucho.

D405 | Casovy limit pinéni Naplnéni mékkeé trubky Zkontrolujte potrubi na mozné
trubky dosahlo ¢asového limitu. Po prosakovani.
Programovatelnaporucha: | ukon&eni referenéniho Viz parametr 82.25 Dohled pinéni
82.25 Dohled pinéni rampovani a vyprseni mékkého potrubi a 82.26 Casovy limit.
mékkého potrubi Gasového limitu nedosahl

vystup PID bodu nastaveni.
D406 | Ochrana maximalniho | Skute¢ny pritok prekrocil Zkontrolujte prosakovani v systému.

pratoku
Programovatelna porucha:
80.17 Ochrana
maximalniho pritoku

definovanou poruchovou
uroven.

Zkontrolujte nastaveni ochrany pratoku v
parametrech 80.15 Maximalni pritok,
80.17 Ochrana maximalniho pratoku a
80.19 Prodleva kontroly pritoku.




266 Zjistovani poruch

:‘h‘;‘)’() Eg;“"’ha I'Pomocny | piigina Co délat

D407 | Ochrana minimalniho | Skute¢ny pratok je pod Zkontrolujte, zda jsou vstupni a vystupni
pratoku definovanou poruchovou ventily oteviené.

Programovatelna porucha: | Grovni. Zkontrolujte nastaveni ochrany pratoku v

80.18 Ochrana parametrech 80.16 Minimaini pratok,

minimainiho pritoku 80.18 Ochrana minimélniho pritoku a
80.19 Prodleva kontroly pritoku.

D408 | Minimalni tlak odtoku | Naméreny vystupni tlak je pod | Zkontrolujte odtok ¢erpadla na
Programovatelna porucha: | definovanou chybovou mezi. prosakovani. Zkontrolujte konfiguraci
82.30 Ochrana ochrany tlaku odtoku.
miniméiniho tlaku na Viz parametry 82.30 Ochrana
odtoku miniméiniho tlaku na odtoku a 82.32

Uroveri zavady miniméliniho tlaku na
odtoku.

D409 | Maximalni tlak na Nameérfeny vystupni tlak je nad | Zkontrolujte, zda odtok ¢erpadla neni
odtoku definovanou chybovou mezi. ucpany nebo zda ventil neni uzavfeny.
Programovatelna porucha: Zkontrolujte konfiguraci ochrany tlaku
82.35 Ochrana odtoku.

Z;Z%a’mho laku na Viz parametry 82.35 Ochrana
maximalniho tlaku na odtoku a 82.38
Uroveri zévady maximalniho tlaku na
odtoku.

D40A | Minimalni tlak na Naméreny vstupni tlak je pod | Zkontrolujte, zda pfivod ¢erpadla neni
privodu poruchovou Urovni. ucpany nebo zda ventil neni uzavreny.
Programovatelna porucha: Zkontrolujte konfiguraci ochrany tlaku
82.40 Ochrana pFivodu.

%’yggﬁl’"'ho laku na Viz parametry 82.40 Ochrana
minimalniho tlaku na pfivodu a 82.42
Urovefi zévady minimalniho tlaku na
privodu.

D40B | Casovy limit tlumice Vyprsel €asovy limit tlumice Zkontrolujte pomocny kod, ktery
vystupniho vzduchu nebo identifikuje parametr, ktery ma byt
tlumi¢e venkovniho vzduchu. zkontrolovan.

0001 | Tlumici vystupniho vzduchu Viz parametr 84.05.
bylo pfikdzano, aby se otevrel,
a pfi otevirani vyprsel ¢asovy
limit

0002 | Tlumi&i vystupniho vzduchu Viz parametr 84.08.
bylo pfikdzano, aby se zavrel,
a pfi zavirani vyprsel asovy
limit.

0003 | Tlumi&i venkovniho vzduchu Viz parametr 84.15.
bylo pfikdzano, aby se otevrel,
a pfi otevirani vyprsel ¢asovy
limit.

0004 | Tlumi&i venkovniho vzduchu Viz parametr 84.18.
bylo pfikdzano, aby se zavrel,
a pfi zavirani vyprsel asovy
limit.
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Kéd

Porucha / Pomocny

(hex) | keéd Pfic¢ina Co délat
D40C | Casovy limit povoleni | Nastaveni povoleni b&hu Zkontrolujte zdroj signalu zvoleny pro
béhu vice Eerpadel nakonfigurované pomoci parametr 20.40 Povoleni béhu.
parametru 20.40 Pripustny béh
nebylo spinéno béhem doby
nastavené v parametru 20.40
Pripustny béh 76.64 Casovy
limit povoleni béhu od
okamziku, kdy byl dan povel ke
spusténi ménice.
FA81 | Bezpecné odpojeni od | Funkce bezpeéného odpojeni | Zkontrolujte pfipojeni bezpeénostniho
momentu 1 od momentu je aktivni, tj. STO | obvodu. Dals$i informace najdete v
obvod 1 je rozpojen. kapitole Funkce bezpec¢ného odpojeni od
- — . ——| momentu v Technické pfiruéce ménice a
FA82 | Bezpecné odpojeni od | Funkce bengcneh_o qdpqenl popisu parametru 31_22 Identifikacni
momentu 2 od momentu je aktivni, tj. STO
obvod 2 je rozpojen. chod/stog STO (strana 522).
Zkontrolujte hodnotu parametru 95.04
Napajeni ridici desky.
FF61 | ID chod Identifikacni chod motoru Zkontrolujte jmenovité hodnoty motoru

nebyl zcela Uspésny.

ve skupiné parametrtl 99 Udaje motoru.
Zkontrolujte, zda k ménici neni pfipojen
zadny externi fidici systém.

Vypnéte a zapnéte napajeni ménice (a
jeho Fidici jednotky, pokud je napajena
samostatneé).

Zkontrolujte, zda zadné provozni meze
nebrani dokonceni ID chodu. Obnovte
vychozi nastaveni parametry a zkuste to
znovu.

Zkontrolujte, zda hfidel motoru neni
zajisténa.

Zkontrolujte pomocny kéd. Nize najdete
¢innosti pro kazdy kéd.

0001

Limit maximalniho proudu je
pfili$ nizky.

Zkontrolujte nastaveni parametrd 99.06
Jmenovity proud motoru a 30.17
Maximalni proud. Ujistéte se, ze

30.17 > 99.06.

Zkontrolujte, zda je ménic€ spravné
dimenzovan podle motoru.

0002

Limit maximalnich otagek nebo
bodu odbuzeni je pfili§ nizky.

Zkontrolujte nastaveni parametrd

* 30.11 Miniméalni otacky

* 30.12 Maximalni otacky

* 99.07 Jmenovité napéti motoru

* 99.08 Jmenovitéa frekvence motoru

* 99.09 Jmenovité otacky motoru.

Ujistéte se, ze

« 30.12> (0,55 x 99.09) > (0,50 x
synchronni otacky)

*+ 30.11<0,a

* napajeci napéti > (0,66 x 99.07.

0003

P¥ili§ nizky limit maximalniho
momentu.

Zkontrolujte nastaveni parametru 99.72
Jmenovity to¢ivy moment motoru a limitl
momentu ve skupiné 30 Meze.

Ujistéte se, Ze platny limit maximalniho
momentu je vétsi nez 100 %.
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Koéd | Porucha/ Pomocny — .
(hex) | kéd Pri¢ina Co délat
0004 | Kalibrace méfeni proudu Kontaktujte svého mistniho zastupce
nebyla dokonéena v ABB.
pfiméfeném Case
0005...0008 | Interni chyba. Kontaktujte svého mistniho zastupce
ABB.
0009 | (Pouze asynchronni motory) Kontaktujte svého mistniho zastupce
Zrychleni nebylo dokonéeno v | ABB.
pfiméfeném Case.
000A | (Pouze asynchronni motory) Kontaktujte svého mistniho zastupce
Zpomaleni nebylo dokongeno | ABB.
v pfiméfeném Case.
000B | (Pouze asynchronni motory) Kontaktujte svého mistniho zastupce
B&hem ID chodu rychlost ABB.
klesla na nulu.
000C | (Pouze motory s Kontaktujte svého mistniho zastupce
permanentnimi magnety) ABB.
Prvni zrychleni nebylo
dokoné&eno v pfiméfeném
Case.
000D | (Pouze motory s Kontaktujte svého mistniho zastupce
permanentnimi magnety) ABB.
Druhé zrychleni nebylo
dokoné&eno v pfiméfeném
Case.
000E...0010 | Interni chyba. Kontaktujte svého mistniho zastupce
ABB.
0011 | (Pouze synchronni reluktan¢ni | Kontaktujte svého mistniho zastupce
motory) ABB.
Chyba testu pulzu.
0012 | Motor je pfili§ velky pro Zkontrolujte, zda jsou velikosti motoru a
pokrocilou necinnost ID béhu | méni¢e kompatibilni.
Kontaktujte svého mistniho zastupce
ABB.
0013 | (Pouze asynchronni motory) Zkontrolujte, zda je nastaveni jmenovité
Chyba dat motoru. hodnoty motoru v ménici stejné jako na
typovém Stitku motoru.
Kontaktujte svého mistniho zastupce
ABB.
FF63 | Diagnostika STO Interni selhani SW. Restartujte fidici jednotku (pomoci
selhala. parametru 96.08 Nacteni ridici desky)
nebo vypnéte a zapnéte napajeni.
FF81 | Vynucené zastaveni Byla obdrzena porucha pfi- Zkontrolujte informaci o poruse
FBA kazu rozpojeni prostrednic- poskytnutou PLC.
tvim adaptéru sbérnice A.
FF8E | Vynucené zastaveni Byla obdrzena porucha Zkontrolujte informaci o poruse
EFB pfikazu rozpojeni poskytnutou PLC.
prostfednictvim rozhrani
integrované sbérnice.
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Pomocné kédy pro varovani napajeci jednotky LSU

Pouze pro ACH580-31 a ACH580-34.

V nasledujici tabulce jsou uvedeny pomocné kédy AF85 Vstupni jednotka varovani.
Pokrocilé feSeni potiZi najdete v kapitole Fault tracing v ACS880 IGBT supply control
program firmware manual (3AUA0000131562 [anglicky]).

Koéd Ve’lrovanl / Pomocny Pficina Co délat

(hex) | kéd

AEO1 | Nadproud Proud na strané vedeni Zkontrolujte napajeci napéti.

prekroCil vnitfni chybovou mez. | Zkontrolujte, zda v napajecim kabelu
nejsou kondenzatory pro korekci U¢iniku
nebo tlumice raza.
Zkontrolujte zatizeni motoru a doby
zrychlenti.
Zkontrolujte vykonové polovodice (IGBT)
a meénice proudu.

AEQ2 | Zemni svod Nap3djeni IGBT detekovalo Zkontrolujte pojistky stfidavého proudu.
Programovatelné nevyvazenost zatéze. Zkontrolujte zemni svod.
varovant: 31.120 Napéjec Zkontrolujte napajeci kabelaz.

Jednotka, porucha zemé . .
Zkontrolujte napajeci moduly.
Zkontrolujte, zda v napajecim kabelu
nejsou kondenzatory pro korekci Uciniku
nebo tlumice raza.
Pokud nelze detekovat zemni spojeni,
obratte se na svého mistniho zastupce
ABB.

AEO09 | Prepéti Nadmérné stejnosmérné Zkontrolujte, Ze je parametr 95.01
stejnosmérného napéti meziobvodu. Napajeci napéti nastaven podle
meziobvodu Poznamka: Toto varovani Ize | pouZitého napajeciho napéti.

zobrazit pouze v pfipadé, Ze se
napajeci jednotka IGBT
nemoduluje.

AEOA | Podpéti Napéti stejnosmérného Zkontrolujte napajeci kabelaz, pojistky a
stejnosmérného meziobvodu je nedostate¢né z | rozvadéc.
meziobvodu ddvodu chybéjici faze v Zkontrolujte, Ze je parametr 95.01

napajecim napéti, spalené Napéajeci napéti nastaven podle
pojistky nebo poruchy pouzitého napajeciho napéti.
usmérfiovaciho mustku.

Poznamka: Toto varovani Ize

zobrazit pouze v pfipadég, Ze se

napajeci jednotka IGBT

nemoduluje.

AEOB | Stejnosmérny Napéti stejnosmérného Zkontrolujte nastaveni vstupniho napéti v

meziobvod nebyl nabit | meziobvodu nedosahlo parametru 95.01 Napéajeci napéti.
provozni Urovné. Zkontrolujte vstupni napéti.
Pfesné hodnoty ziskate u svého mistniho
zastupce ABB.
AE14 | Nadmérna teplota Teplota napajeci jednotky je Zkontrolujte okolni podminky.
nadmeérna. Zkontrolujte priitok vzduchu a provoz
ventilatoru.
Zkontrolujte Cistotu Zeber chladice.
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Kod Va’lrovanl | Pomocny PFicina Co délat
(hex) | koéd
AE16 | Teplota IGBT Teplota IGBT je nadmérna. Zkontrolujte okolni podminky.
Zkontrolujte prutok vzduchu a provoz
ventilatoru.
Zkontrolujte Gistotu zeber chladice.
AE19 | Teplota méficiho Problém s vnitfnim méfenim Kontaktujte svého mistniho zastupce
obvodu teploty ménice ABB.
AE24 | ZruSena volba Rozsah napaéjeciho napéti Definujte rozsah napajeciho napéti
napétové kategorie nebyl definovan. (parametr 95.01 Napajeci napéti).
AE56 | Ztrata komunikace Komunikace s invertorovou Zkontrolujte nastaveni skupiny
INU-LSU jednotkou je ztracena. parametrt 60 DDCS — komunikace.
AES58 | Nouzové vypnuti Napajeci jednotka IGBT Zkontrolujte, zda je bezpecné pokracovat
(vyp2) obdrzela pfikaz nouzového Vv provozu.
zastaveni (volba rezimu off2). | Vratte tlagitko nouzového zastaveni do
normalni polohy.
Restartujte napajeci jednotku IGBT.
AE78 | Ventilator Ventilator chladiCe je zasekly Zkontrolujte pomocny kéd v programu
nebo odpojeny. prevodniku na strané vedeni a
identifikujte ventilator.
Zkontrolujte provoz a prfipojeni
ventilatoru.
Presné hodnoty ziskate u svého mistniho
zastupce ABB.
AEB80 | Pomocny ventilator Pomocny ventilator neni Kontaktujte svého mistniho zastupce
chybi pfipojen nebo ma zavadu. ABB.
BEO2 | Upozornéni na udrzbu | Hlavni jistic by mél byt Udrzujte hlavni jistic.
MCB udrzovan.
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Pomocné kédy pro poruchy napajeci jednotky LSU
Pouze pro ACH580-31 a ACH580-34.

V nasledujici tabulce jsou uvedeny pomocné kédy poruch 7583 Vstupni jednotka je

vadna. Pokrocilé FeSeni potiZi najdete v kapitole Fault tracing v ACS880 IGBT supply
control program firmware manual (3AUA0000131562 [anglicky]).

m‘:‘) :g;“ha I'Pomoeny | priina Co délat
2E00 | Nadproud Proud na strané vedeni Zkontrolujte napajeci napéti.
prekroCil vnitfni chybovou mez. | Zkontrolujte, zda v napajecim kabelu
nejsou kondenzatory pro korekci U¢iniku
nebo tlumice raza.
Zkontrolujte zatizeni motoru a doby
zrychlenti.
Zkontrolujte vykonové polovodice (IGBT)
a meénice proudu.
2EO01 | Zemni svod Napdjeci jednotka IGBT Zkontrolujte pojistky stfidavého proudu.
Programovatelné detekovala zemni spojeni. Zkontrolujte zemni svod.
varovant: 31.120 Napéjeci Zkontrolujte napajeci kabelaz.
Jednotka, porucha zemé 5 .
Zkontrolujte napajeci moduly.
Zkontrolujte, zda v napajecim kabelu
nejsou kondenzatory pro korekci uciniku
nebo tlumice raza.
Pokud nelze detekovat zemni spojeni,
obratte se na svého mistniho zastupce
ABB.
2E02 | Zkrat Napajeci jednotka IGBT Zkontrolujte napajeci kabel.
detekovala zkrat. Zkontrolujte, zda v napajecim kabelu
nejsou kondenzatory pro korekci U¢iniku
nebo tlumice raza.
Po odstranéni pfi€iny poruchy restartujte
fidici jednotku (pomoci parametru 96.708
nacteni fidici desky LSU) nebo vypnéte a
zapnéte napajeni.
3E00 | Ztrata vstupni faze Ztrata vstupni faze detekovana | Zkontrolujte pojistky stfidavého proudu.
Programovatelné mustkem IGBT. Zkontrolujte nevyvazenost vstupniho
varovani: 31.121 Napéjeci napajeni.
Jednotka, ztrata faze
napajeni
3E04 | Prepéti Nadmérné stejnosmérné Zkontrolujte, Ze je parametr 95.01
stejnosmérného napéti meziobvodu. Napéjeci napéti nastaven podle
meziobvodu pouzitého napajeciho napéti.
Zkontrolujte Ze parametr 30.30
Prepétova ochrana je povolen.
3E05 | Podpéti Napéti stejnosmérného Zkontrolujte napajeci kabelaz, pojistky a
stejnosmérného meziobvodu je nedostate¢né z | rozvadéc.
meziobvodu duvodu chybéjici napajeci faze Zkontrolujte, Ze je parametr 95.01
nebo spalené pojistky. Napéajeci napéti nastaven podle
pouzitého napajeciho napéti.
4E02 | Teplota IGBT Teplota IGBT je nadmérna. Zkontrolujte okolni podminky.

Zkontrolujte pratok vzduchu a provoz
ventilatoru.
Zkontrolujte Cistotu Zeber chladice.
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Koéd | Porucha/ Pomocny — .
(hex) | kéd Pricina Co délat
5E01 | Pomocny ventilator Zjistén poskozeny ventilator. Vymeérite ventilator.
chybi
5E05 | Neshoda vykonovych | Hardware napajeci jednotky Vypnéte a zapnéte napajeni napajeci
charakteristik 1D neodpovida informacim jednotky. Pokud je Fidici jednotka
uloZzenym v pamétové napajena externé, restartujte ji (pomoci
jednotce. K tomu muize dojit parametru 96.108 nacteni fidici desky
napf. po aktualizaci firmwaru LSU) nebo vypnéte a zapnéte napajeni.
nebo vyméné pamétové PFesné hodnoty ziskate u svého mistniho
jednotky. zéstupce ABB.
5E06 | Porucha hlavniho Ridici program neobdrzi hlavni | Zkontrolujte zapojeni Fidiciho obvodu
stykace stykac pfi potvrzeni. Hlavni hlavniho stykace / hlavniho jistice.
stykac / hlavni jisti¢ nefunguje | Kontaktujte svého mistniho zastupce
spravné, nebo je spojeni ABB.
uvolnéné/Spatné.
5E08 | Ztrata napajeci Spojeni mezi fidici jednotkou a | Kontaktujte svého mistniho zastupce
jednotky napajeci jednotkou je ABB.
ztraceno.
5EQ9 | Porucha napajeni Porucha napajeni napajeci Kontaktujte svého mistniho zastupce
desky PU jednotky ABB.
5E10 | Zpétna vazba nabijeni | Chybi signal zpétné vazby Zkontrolujte zapojeni fidiciho obvodu
nabijeni. stykace nabijeni.
Kontaktujte svého mistniho zastupce
ABB.
5E14 | Teplota méficiho Problém s vnitfnim méfenim Kontaktujte svého mistniho zastupce
obvodu teploty ménice ABB.
7E11 | Ztrata komunikace Komunikace DDCS mezi Zkontrolujte nastaveni skupiny
kontroléru DDCS napajeci jednotkou a parametrtt 60 DDCS — komunikace.
invertorovou jednotkou byla
ztracena.
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Ovladani Modbus RTU
prostrednictvim rozhrani
integrované sbérnice (EFB)

Co obsahuije tato kapitola

V této kapitole je popsano, jak Ize ménic ovladat externimi zafizenimi pfes
komunikaéni sit (sbérnici) pomoci rozhrani integrované sbérnice.

Prehled systému

Méni¢ Ize pfipojit k externimu fidicimu systému prostfednictvim komunikaéniho
spojeni pomoci adaptéru sbérnice nebo rozhrani integrované sbérnice.

Vlozené rozhrani sbérnice podporuje protokol Modbus RTU. Program fizeni ménice
dokéaze zpracovat 10 registrd Modbus v ¢asové drovni 10 milisekund. Pokud
napfiklad méni¢ obdrzi pozadavek na &teni 20 registr(i, zahaji svou reakci do 22 ms
od pfijeti pozadavku — 20 ms pro zpracovani pozadavku a 2 ms navic pro zpracovani
sbérnice. Skute¢na doba odezvy zavisi také na dalSich faktorech, napfiklad na
prenosoveé rychlosti (nastaveni parametri v ménici).

Ménic Ize nastavit tak, aby pfijimal vSechny své fidici informace prostfednictvim
rozhrani sbérnice, nebo mlze byt fizeni distribuovano mezi rozhrani integrované
sbérnice a dalSi dostupné zdroje, napfiklad digitalni a analogové vstupy.
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Radi¢ sbérnice I

Sbérnice

Datovy tok
«— Ridici slovo (CW)
«————— Reference
Stavové slovo (SW) —
Skute¢né hodnoty ———

1/0 procesu (cyklické)

-
P tr RIW e s
poia?j?vmk)?/gdpovédi Servisni zpravy (acyklické)
|
F »
Méni¢ Ménic Méni¢

Pfipojeni ménice ke sbérnici

Viz Technicka pfiru¢ka ménice.
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Nastaveni rozhrani integrované sbérnice

Nastavte méni¢ pro komunikaci integrované sbérnice pomoci parametr(i uvedenych v
nasledujici tabulce. Sloupec Nastaveni pro ovladani sbérnice udava bud hodnotu k

pouziti, nebo vychozi hodnotu. Sloupec Funkce/Informace udavéa popis parametru.

Parametr [\!aste'wenl pro Funkce/Informace
fizeni ze sbérnice
INICIALIZACE KOMUNIKACE
58.01  Protokol Modbus RTU Inicializuje komunikaci integrované sbérnice.
povolen
VLOZENA KONFIGURACE MODBUS
58.03 Adresa uzlu 1 (vychozi) Adresa uzlu. Online nesmi existovat dva uzly
se stejnou adresou.
58.04 Prenosova 19,2 kb/s (vychozi) | Definuje komunikaéni rychlost spojeni.
rychlost Pouzijte stejné nastaveni jako na Fidici
stanici.
58.05 Parita 8EVEN 1 Vybira nastaveni parity a stop bitu. Pouzijte
(vychozi) stejné nastaveni jako na Fidici stanici.
58.14  Cinnost pfi Z&dna &innost Definuje ¢innost provedenou pfi zjisténi ztraty
ztraté (vychozi) komunikace.
komunikace
58.15 RezZim ztraty Cw/Ref1/Ref2 | Zapina/vypina monitorovani ztraty
komunikace (vychozi) komunikace a definuje prostfedky pro
vynulovani ¢itaCe prodlevy ztraty
komunikace.
58.16  Doba ztraty 30,0 s (vychozi) Definuje asovou mez pro monitorovani
komunikace komunikace.
58.17  Zpozdéni 0 ms (vychozi) Definuje prodlevu odezvy pro ménic.
prenosu
58.25  Profil oviadani | ABB Drives Vybere Fidici profil pouzivany méni¢em. Viz
(vychozi) &ast Zaklady rozhrani integrované sbérnice
(strana 278).
58.26 EFB - typ ref1 Otacky nebo Definuje typy referenci sbérnice 1 a 2.
58.27 EFB-typref2 |frekvence (vychozi | Skalovani pro kazdy typ reference je
pro 58.26), definovano parametry 46.01...46.03. S
Transparentni, nastavenim Otacky nebo frekvence je typ
Obecné vybran automaticky podle aktualné aktivniho
informace, fidiciho rezimu ménice.
Otacky, Frekvence
58.28 EFB-typ act1 | Otacky nebo Definuje typy skute¢nych hodnot 1 a 2.
58.29 EFB-typ act2 |frekvence (vychozi Skalovani pro kazdy typ skute¢né hodnoty je
pro 58.28), definovano parametry 46.01...46.03. S
Transparentni nastavenim Otacky nebo frekvence je typ
(vychozi pro vybran automaticky podle aktualné aktivniho
58.29), Obecné fidiciho rezimu ménice.
informace, Otacky,
Frekvence
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Nastaveni pro

Parametr S P Funkce/Informace
fizeni ze sbérnice
58.31 EFB- Nevybrano Definuje zdroj skuteénych hodnot 1 a 2, kdyz
58.32 transparentni 58.26 EFB — typ ref1 (58.27 EFB — typ ref2) je
zdroj akt1 nastaveno na Transparentni.
EFB -
transparentni
zdroj akt2
58.33 Rezim Rezim 0 (vychozi) | Definuje mapovani mezi parametry a
adresovani uchovavacimi registry v rozsahu registru
Modbus 400001...465536 (100...65535).
58.34  Poradi slov LO-HI (vychozi) Definuje pofadi datovych slov v ramci zpravy
Modbus.
58.101 Data I/O 1 Napfiklad vychozi | Definuje adresu parametru ménice, ke
nastaveni (I/O kterému Fidici jednotka Modbus pfistupuje pfi
58.114 Data I/O 14 1...6 obsahuji ¢teni nebo zapisu do adresy registru
fidici slovo, odpovidajici parametrim Modbus In/Out.
stavové slovo, dvé | Vyberte parametry, které chcete Cist nebo na
reference a dvé které chcete zapisovat prostfednictvim 1/0
skute¢né hodnoty) | slov Modbus.
Kontrolni slovo Tato nastaveni zapisuji pfichozi data do
RO/DIO, UloZzeni | parametr(i Ulozisté 10.99 Kontrolni slovo
dat AO1, Ulozeni | RO/DIO, 13.91 UloZeni dat AO1, 13.92
dat AO2, Datové UloZeni dat AO2, 40.91 Datové Ulozisté
ulozisté zpétné zpétné vazby nebo 40.92 Datové ulozisté
vazby, Datové bodu nastaveni.
Ulozisté bodu
nastaveni
58.06 Ovladani Aktualizovat Ovéfi nastaveni konfigura¢nich parametru.
komunikace nastaveni

Nova nastaveni se projevi pfi pfiStim zapnuti ménice nebo pfi jejich ovéfeni
parametrem 58.06 Ovladani komunikace (Aktualizovat nastaveni).

Nastaveni parametru fizeni ménice

Po nastaveni integrovaného rozhrani sbérnice zkontrolujte a upravte parametry
fizeni ménie uvedené v tabulce niZe. Sloupec Nastaveni pro ovladani sbérnice
udavéa hodnotu nebo hodnoty, které se maji pouzit, kdyZ je signal integrované
sbérnice pozadovanym zdrojem nebo cilem pro dany konkrétni fidici signal ménice.
Sloupec Funkce/Informace udava popis parametru.

Parametr

Nastaveni pro fizeni
ze sbérnice

Funkce/Informace

VYBER ZDROJE RIDICIHO PRIKAZU

20.01 Prikazy Ext1

Integrovana sbérnice

Viybira sbérnici jako zdroj pro pfikazy start a
stop, kdyz je jako aktivni kontrolni misto
vybran EXT1.
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Nastaveni pro Fizeni

Parametr L Funkce/lInformace
ze sbérnice

20.06 Prikazy Ext2 Integrovana sbérnice | Vybira sbérnici jako zdroj pro pfikazy start a
stop, kdyZ je jako aktivni kontrolni misto
vybran EXT2.

VOLBA REFERENCE OTACEK

22.11 Ext1 rychlost EFB ref1 Vybere referenci pfijatou prostfednictvim

ref1 rozhrani integrované sbérnice jako referenci
rychlosti 1.

22.18 Ext2 rychlost EFB ref1 Vybere referenci pfijatou prostfednictvim

ref1 rozhrani integrované sbérnice jako referenci
rychlosti 2.

VOLBA REFERENCNI FREKVENCE

28.11 Ext1 frekvence | EFB ref1 Vybere referenci pfijatou prostfednictvim

ref1 rozhrani integrované sbérnice jako referenci
frekvence 1.

28.15 Ext2 kmitocet | EFB ref1 Vybere referenci pfijatou prostfednictvim

ref1

rozhrani integrované sbérnice jako referenci
frekvence 2.

DALSI VOLBY

EFB reference Ize vybrat jako zdroj prakticky u libovolného parametru voli€e signalu vybérem
Dalsi, potom bud 03.09 EFB — reference 1 nebo 03.10 EFB — reference 2.

VSTUPY RIZENI SYSTEMU

96.07 Rucni uloZeni
parametru

Ulozit (vrati se k
Hotovo)

Uklada zmény hodnot parametr(i (véetné
zmén provedenych prostfednictvim ovladani
sbérnice) do trvalé paméti.
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Zaklady rozhrani integrované sbérnice

Cyklicka komunikace mezi systémem sbérnice a méni¢em se sklada z 16bitovych
datovych slov nebo 32bitovych datovych slov (s transparentnim profilem ovladani).

Nize uvedené schéma znazorfiuje Cinnost rozhrani integrované sbérnice. Signaly
prenasené v cyklické komunikaci jsou podrobnéji vysvétleny pod schématem.

Sbérnicova sit

Cyklicka komunikace

1)

Vybér
dat 1/0

SEL
Ccw - 0
2) =\
REFT | 1
REF2 | H—3
58.25
SEL
W[, 0
L] [ACT1 ~ N\
ACT2 H— =3
58.25
/01
/02
103
110 69 J

[

58.101
58.114

EFB profil

EXT1/2
Prikazy spusténi

EFB CW

03.09 EFB -
reference 1

¢

03.10 EFB -
reference 2

20.01
20.06

EFB SW

Aktualni 1

Vybér reference

Aktualni 2

Par. 01.01...255.255

¢

Skupiny
22/26/28/40 atd.

Vybér reference

¢

Acyklicka komunikace

Skupiny
22/26/28/40 atd.

1. Viz také dal$i parametry, které Ize ovladat pres sbérnici.
2. Konverze dat, pokud je parametr 58.25 Profil oviadani nastaven na ABB Drives. Viz sekce O profilech

ovladani (strana 287).

Tabulka
parametrQ
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Ridici slovo a stavové slovo

Ridici slovo (CW) je 16bitové nebo 32bitové booleovské slovo. Je to hlavni
prostfedek fizeni ménice ze systému sbérnice. CW je odeslano fadi¢em sbérnice do
ménice. U parametrd ménice uzivatel vybere EFB CW jako zdroj pfikazl fizeni
ménice (jako napf. start/stop, nouzové zastaveni, vybér mezi externimi kontrolnimi
misty EXT1 a EXT2 nebo reset poruch). Méni¢ pfepina mezi svymi stavy podle bitové
kédovanych pokynd CW.

CW sbérnice se bud pfimo zapisuje na ménic, nebo se data pfevadéji. Viz sekce O
profilech ovladani (strana 2817).

Stavové slovo sbérnice (SW) je 16bitové nebo 32bitové booleovské slovo. Obsahuje
stavové informace od ménice k fadic¢i sbérnice. SW ménice se bud pfimo zapisuje do
SW sbérnice nebo se data prevadéji. Viz sekce O profilech ovladani (strana 287).

Reference

EFB reference 1 a 2 jsou 16bitova nebo 32bitova cela &isla se znaménkem. Obsah
kazdého referencniho slova Ize pouzit jako zdroj prakticky jakéhokoli signalu, jako
napf. otacky, frekvence, tocivy moment nebo reference procesu. V komunikaci
vloZzené sbérnice jsou reference 1 a 2 zobrazeny pomoci 03.09 EFB — reference 1 a
03.10 EFB — reference 2 v tomto poradi. Zda jsou reference Skalovany nebo ne,
zélezi na nastaveni 58.26 EFB — typ ref1 a 68.27 EFB — typ ref2. iz sekce O
profilech ovladani (strana 2817).

Skuteéné hodnoty

Skutecné signaly sbérnice (ACT1 a ACT2) jsou 16bitova nebo 32bitova cela Cisla se
znaménkem. Pfevadéji vybrané hodnoty parametrd méni¢e z ménice na Fidici
jednotku. Zda jsou skute¢né hodnoty Skalovany nebo ne, zavisi na nastaveni 58.28
EFB — typ act1 a 58.29 EFB — typ act2. iz sekce O profilech ovliadani (strana 287).

Vstupy/vystupy dat

Datové vstupy/vystupy jsou 16bitova nebo 32bitova slova obsahujici vybrané
hodnoty parametr(l méni¢e. Parametry 58.101 Data I/O 1 ... 58.114 Data I/O 14
definuji adresy, ze kterych fidici jednotka bud’ &te data (vstup), nebo na které zapisuje
data (vystup).

Adresovani registrt

Pole adresy pozadavku Modbus pro pfistup k uchovavacim registrim ma 16 bitd. To
umozriuje protokolu Modbus podpofit adresovani 65536 uchovavacich registr.

Ridici zafizeni Modbus historicky pouZivala p&timistné desitkové adresy od 40001 do
49999, které reprezentovaly adresy uchovavacich registrd. Pétimistné desitkové
adresovani omezilo pocet uchovavacich registr(, které Ize adresovat, na 9999.
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Moderni fidici zafizeni Modbus obvykle poskytuji prostfedky pro pfistup k celé fadé
65536 uchovavacich registri Modbus. Jednou z téchto metod je pouziti
Sestimistnych desitkovych adres od 400001 do 465536. Tato pfiruc¢ka pouziva
Sestimistné desitkové adresovani k reprezentovani adres uchovavacich registra
Modbus.

Ridici zafizeni Modbus, ktera jsou omezena na pétimistné desitkové adresovani,
mohou stale pfistupovat k registriim 400001 az 409999 pomoci pétimistnych
desitkovych adres 40001 az 49999. Registry 410000—465536 jsou témto Fidicim
jednotkdm nepfistupné.

Viz parametr 68.33 ReZim adresovani.

Poznamka: Adresy registri 32bitovych parametrl nelze ziskat pomoci pétimistnych
Cisel registru.
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O profilech oviadani

Profil ovladani definuje pravidla pro pfenos dat mezi méni¢em a fidici jednotkou
sbérnice, napfiklad:

» pokud jsou booleovska slova prevedena a jak

« pokud jsou hodnoty signalu 8kalovany a jak

» jak jsou mapovany adresy registru ménice pro fidici jednotku sbérnice.

Méni¢ mizete nakonfigurovat tak, aby pfijimal a odesilal zpravy podle jednoho ze
dvou profilt:

* ABB Drives

* DCU profil.

U profilu méni¢t ABB prevadi rozhrani integrované sbérnice ménice data sbérnice

do/z nativnich dat pouzitych v ménici. Profil DCU nezahrnuje zadny pfevod dat ani
Skalovani. Nize uvedeny obrazek ilustruje ucinek vybéru profilu.

Vybér profilu

Konverze dat a S E L

Skalovani
0
-] -t L
58.26...58.29 \7 -
Sbérnice »o05 Ménic
58.25

Vybér profilu ovliadani pomoci parametru 58.25 Profil ovladani je:

* (0) ABB Drives
 (5) DCU profil.
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Ridici slovo

Ridici slovo pro profil ménié¢ti ABB

V nasledujici tabulce je uveden obsah fidiciho slova sbérnice pro profil ovliadani
ménicl ABB. Rozhrani integrované sbérnice prevadi toto slovo do podoby, ve které
se pouziva v ménici. Tu€ny text psany velkymi pismeny odkazuje na stavy zobrazené
v Schéma prechodu stavu pro profil méni¢u ABB na strané 289.

Bit

Nazev

Hod-
nota

STAV/Popis

0

OFF1_
CONTROL

1

Pokra¢ujte na PRIPRAVENO K PROVOZU.

0

Zastavte podél aktualné aktivni zpomalovaci rampy.
Pokracujte na OFF1 AKTI\{Ni; pokracujte na
PRIPRAVENO K ZAPNUTI, pokud nejsou aktivni
dals$i blokovani (OFF2, OFF3).

OFF2_
CONTROL

Pokracujte v provozu (OFF2 neaktivni).

Stav nouze VYP, zastaveni s volnym dob&éhem. i
Pokracujte na OFF2 AKTIVNI, pokracujte na ZAPNUTI
POTLACENO.

OFF3_
CONTROL

Pokracujte v provozu (OFF3 neaktivni).

Nouzové zastaveni, zastaveni v Case definovaném
parametrem ménice. Pokracujte na OFF3 AKTIVNI;
pokraéujte na ZAPNUTi POTLACENO.

Varovani: Zajistéte, aby bylo mozné v tomto rezimu
zastaveni zastavit motor a pohanény stroj.

INHIBIT_
OPERATION

Pokracujte na PROVOZ POVOLEN.

Poznamka: Signal pfipustného béhu musi byt aktivni; viz
dokumentace k ménici. Pokud je ménic nastaven tak, aby
pfijimal Signal pfipustného béhu ze sbérnice, tento bit
aktivuje signal.

Zpomalte operaci. Pokragujte na PROVOZ POTLACEN.

RAMP_OUT_
ZERO

Bézny provoz. Pokracujte na GENERATOR FUNKCE
RAMPY: VYSTUP POVOLEN.

Vynutte vystup generatoru funkce rampy na nulu. Ménic
se zastavi po rampé (platné mezni hodnoty proudu a
stejnosmérného napéti).

RAMP_HOLD

Povolte funkci rampy. Pokracujte na GENERATOR
FUNKCE RAMPY: ZRYCHLOVAC POVOLEN.

Zastavte rampovani (vystup generatoru funkce rampy je
podrzen).

RAMP_IN_
ZERO

Bézny provoz. Pokracujte na PROVOZ.

Poznamka: Tento bit je ucinny, pouze pokud je rozhrani
sbérnice nastaveno parametry ménice jako zdroj pro
tento signal.

Vynutte vstup generatoru funkce rampy na nulu.
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Bit |Nazev Hod- | graviPopis
nota
7 RESET 0=>1 | Resetovani poruchy, pokud existuje aktivni porucha.
Pokracujte na ZAPNUTI POTLACENO.
Poznamka: Tento bit je uc¢inny, pouze pokud je rozhrani
sbérnice nastaveno parametry ménice jako zdroj pro
tento signal.
0 Pokracujte v bézném provozu.
Rezervovano
Rezervovano
10 REMOTE_ 1 Qvladani sbérnice d.
CMD 0 Ridici slovo <> 0 nebo reference <> 0: Podrzet posledni
fidici slovo a referenci.
Ridici slovo = 0 a reference = 0: Ovladani sbérnice d.
reference a zpomalovaci/zrychlovaci rampy jsou
uzamdceny.
11 EXT_CTRL_ 1 Vyberte externi kontrolni misto EXT2. Uginné, pokud je
LOC kontrolni misto parametrizovano tak, aby bylo vybrano ze
sbérnice.

0 Vyberte externi kontrolni misto EXT1. Uginné, pokud je
kontrolni misto parametrizovano tak, aby bylo vybrano ze
sbérnice.

12 USER_O Zapisovatelné fidici bity, které Ize kombinovat s logikou
13 USER 1 meénice pro funkce specifické pro aplikaci.

14 USER_2

15 USER_3

Ridici slovo pro profil DCU

Rozhrani integrované sbérnice zapisuje fidici slovo sbérnice pfimo do bita Fidiciho
slova ménice 0 az 15. Bity 16 az 32 Fidiciho slova ménie se nepouzivaji.

Bit |Nazev :gg " | Stav/popis
0 STOP 1 Zastavte podle parametru rezimu stop nebo bitd
pozadavku na rezim stop (bity 7... 9).
0 (z&dny provoz)
1 START 1 Zapnout ménic.
0 (zadny provoz)
2 ZPETNY CHOD |1 Opaény smér otadeni motoru.
0 Smér otaceni motoru zavisi na znacce reference:
Pozitivni reference: Vpred
Negativni reference: Zpétny chod.
3 Rezervovano
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Bit

Nazev

Hod-
nota

Stav/popis

RESET

0=>1

Resetovani poruchy, pokud existuje aktivni porucha.

(zadny provoz)

EXT2

Vyberte externi kontrolni misto EXT2. Uginné, pokud je
kontrolni misto parametrizovano tak, aby bylo vybrano ze
sbérnice.

Vyberte externi kontrolni misto EXT1. Uginné, pokud je
kontrolni misto parametrizovano tak, aby bylo vybrano ze
sbérnice.

RUN_DISABLE

Zablokovani béhu. Pokud je méni¢ nastaven na pfijem
signalu zapnutého béhu ze sbérnice, tento bit deaktivuje
signal.

Povoleni béhu. Pokud je méni¢ nastaven na pfijem
signalu zapnutého béhu ze sbérnice, tento bit aktivuje
signal.

STOPMODE_
RAMP

Normalni reZim zastaveni rampy

(zadny provoz) Vychozi pro rezim zastaveni parametru,
pokud jsou bity 7... 9 vSechny 0.

STOPMODE_
EMERGENCY_
RAMP

Rezim nouzového zastaveni rampy.

(zadny provoz) Vychozi pro rezim zastaveni parametru,
pokud jsou bity 7... 9 vSechny 0.

STOPMODE_
COAST

Rezim zastaveni s dobéhem.

(zadny provoz) Vychozi pro rezim zastaveni parametru,
pokud jsou bity 7... 9 v8echny 0.

10

RAMP_PAIR _2

Vyberte sadu rampy 2 (€as zrychleni 2 / €as zpomalovani
2), kdyz je parametr 23.11 Volba nastaveni rampy
nastaven na EFB DCU CW bit 10.

Vyberte sadu rampy 1 (€as zrychleni 1/ €as zpomalovani
1), kdyz je parametr 23.11 Volba nastaveni rampy is
nastaven na EFB DCU CW bit 10.

1"

RAMP_OUT_
ZERO

Vynutte vystup generatoru funkce rampy na nulu. Méni¢
se zastavi po rampé (platné mezni hodnoty proudu a
stejnosmérného napéti).

BéZny provoz.

12

RAMP_HOLD

Zastavte rampovani (vystup generatoru funkce rampy je
podrzen).

Bézny provoz.

13

RAMP_IN_ZERO

Vynutte vstup generatoru funkce rampy na nulu.

Bézny provoz.

14

REQ_LOCAL _
LOCK

alol -l o

Ménic se nepfepne do rezimu mistniho fizeni (viz
parametr 19.18 Zdroj vypnuti RUCNE/VYP.

Méni¢ maze prepinat mezi mistnim a externim rezimem
Fizeni.
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. P Hod- .
Bit | Nazev nota Stav/popis
15 TORQ_LIM_ 1 Vyberte mez momentu sada 2 (minimalni to¢ivy moment
PAIR 2 2 / maximalni to¢ivy moment 2), jakmile je parametr 30.78
- Volba lim momentu nastaven na EFB.
0 Vyberte mez momentu sada 1 (minimalni to€ivy moment
1/ maximalni to¢ivy moment 1), jakmile je parametr 30.718
Volba lim momentu nastaven na EFB.
16 FB_LOCAL _CTL |1 Je vyzadovan mistni rezim pro ovladani ze sbérnice.
Seberte fizeni z aktivniho zdroje.
0 (zadny provoz)
17 FB_LOCAL_REF |1 Je vyzadovan mistni rezim pro referenci z primyslové
sbérnice. Seberte referenci z aktivniho zdroje.
0 (zadny provoz)
18 Rezervovano pro Dosud neni implementovano.
RUN_DISABLE_1
19 Rezervovano
20 Rezervovano
21 Rezervovano
22 USER_O Zapisovatelné Fidici bity, které Ize kombinovat s logikou
23 USER_1 meénice pro funkce specifické pro aplikaci.
24 USER_2
25 USER_3
26... | Rezervovano
31
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Stavové slovo

Stavové slovo pro profil méni¢tii ABB

V nasledujici tabulce je uvedeno stavové slovo sbérnice pro profil oviadani ménica
ABB. Rozhrani integrované sbérnice prevadi stavové slovo ménice do této formy pro
sbérnici. Tuény text psany velkymi pismeny odkazuje na stavy zobrazené v Schéma
prechodu stavu pro profil méni¢i ABB na strané 289.

Bit  |Nazev Hod- | sraviPopis
nota
0 RDY_ON 1 PRIPRAVENO K ZAPNUTI.
0 NENi PRIPRAVENO K ZAPNUTI.
1 RDY_RUN 1 PRIPRAVENO K PROVOZU.
0 OFF1 AKTIVNI.
2 RDY_REF 1 PROVOZ POVOLEN.
0 PROVOZ POTLACEN.
3 TRIPPED 1 PORUCHA.
0 Z&dna porucha.
4 OFF_2_STATUS |1 OFF2 neaktivni.
0 OFF2 AKTIVNI.
5 OFF_3 STATUS |1 OFF3 neaktivni.
0 OFF3 AKTIVNI.
6 SWC_ON_ 1 ZAPNUTi POTLACENO.
INHIB 0 _
7 ALARM 1 Varovani/alarm.
0 Z&dné varovani/alarm.
8 AT_ 1 PROVOZ. Skute¢na hodnota se rovna referenci (je v
SETPOINT toleran¢nich mezich, napfiklad pfi fizeni otacek je
chyba ota¢ek max. 10 % jmenovitych otac¢ek motoru).
0 Skute¢na hodnota se liSi od reference (je mimo meze
tolerance).
9 REMOTE 1 Kontrolni misto méni¢e: VZDALENE (EXT1 nebo
EXT2).
0 Kontrolni misto méni¢e: MISTNI.
10 ABOVE_ 1 Skute¢na frekvence nebo otacky se rovnaji nebo
LIMIT prekracuji meze kontroly (nastavenou parametrem
ménice). Plati v obou smérech otaceni.
Nastaveno parametry ménice 46.37 Nad limitem
otacek a 46.32 Nad limitem frekvence. Tyto parametry
jsou oznaceny bitem 10 z 06.11 Hlavni stavové slovo.
0 Skute¢na frekvence nebo otacky v mezich kontroly.
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Bit  |Nazev Hod- | s1aviPopis
nota
11 USER_O Stavoveé bity, které Ize kombinovat s logikou ménice
12 USER 1 pro funkce specifické pro aplikaci.
13 USER_2
14 USER_3
15 Rezervovano

Stavové slovo pro profil DCU

Rozhrani integrované sbérnice zapisuje bity stavového slova ménice 0 az 15 pfimo
do stavového slova sbérnice.

Bit

Nazev

Hod-
nota

Stav/popis

0

READY

1

Ménic je pfipraven pfijmout pfikaz ke spusténi.

0

Ménic¢ neni pfipraven.

ENABLED

1

PFipustny béh a vSechna zafizeni blokujici start jsou
aktivni.

Pripustny béh a vSechna zafizeni blokujici start
nejsou aktivni.

STARTED

Méni€ obdrzel pfikaz ke spusténi.

Méni€ neobdrzel pfikaz ke spusténi.

RUNNING

Méni¢ se moduluje.

Méni¢ se nemoduluje.

ZERO_SPEED

Méni€¢ ma nulové otacky.

Méni¢ nema nulové otacky.

ACCELERATING

Otacky meénice se zvysuji.

Otacky meénice se nezvysuiji.

DECELERATING

Otacky ménice klesaji.

Otacky ménice neklesaji.

AT_SETPOINT

Méni€ je v poZzadované hodnoté.

Ménic neni v pozadované hodnoté.

LIMIT

Provoz ménice je omezen.

Provoz ménice neni omezen.

SUPERVISION

Al o] n|l o n|l o n|l o a|l o ol o ol o =

Skute¢na hodnota (otacky, frekvence nebo tocivy
moment) je nad mezni hodnotou. Meze je nastavena
pomoci parametrd 46.31 Nad limitem otacek a 46.32
Nad limitem frekvence.

Skute€na hodnota (rychlost, frekvence nebo tocivy
moment) je v mezich.

10

REVERSE_REF

N

Reference ménice je v opacném sméru.

Reference ménice je ve sméru dopfedu
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Bit Nazev E:g ) Stav/popis
11 REVERSE_ACT |1 Méni¢ bézi v opacném sméru
0 Méni¢ bézi ve sméru dopfedu
12 PANEL_LOCAL |1 Ovladaci panel / klavesnice (nebo PC nastroj) je v
rezimu mistniho fizeni.
0 Ovladaci panel / klavesnice (nebo PC nastroj) neni v
rezimu mistniho fizeni.
13 FIELDBUS _ 1 Sbérnice je v rezimu mistniho fizeni.
LOCAL 0 Sbérnice neni v rezimu mistniho fizeni.
14 EXT2_ACT 1 Externi kontrolni misto EXT2 je aktivni.
0 Externi kontrolni misto EXT1 je aktivni.
15 FAULT 1 Na ménici je zavada.
0 Na ménici neni zavada.
16 ALARM 1 Varovani/alarm je aktivni.
0 Zadné varovani/alarm.
17 Rezervovano
18 DIRLOCK 1 Zamek sméru otoéeni je ZAPNUTY. (Zména sméru je
uzamcena.)
0 Zamek sméru otogeni je VYPNUTY.
19 LOCALLOCK 1 Zamek mistniho rezimu je ZAPNUTY. (Mistni reZim je
uzamdéen.)
0 Zamek mistniho reZimu je VYPNUTY.
20 CTL_MODE 1 Rezim vektorového fizeni motoru je aktivni.
0 Rezim skalarniho fizeni motoru je aktivni.
21 Rezervovano
22 USER_O Stavové bity, které Ize kombinovat s logikou ménice
23 USER 1 pro funkce specifické pro aplikaci.
24 USER_2
25 USER_3
26 REQ_CTL 1 Tomuto kanalu byla udélena kontrola.
0 Ovladani tomuto kanalu nebylo udéleno.
27 REQ_REF1 1 Na tomto kanalu byla pozadovana reference 1.
0 Na tomto kanalu nebyla pozadovana reference 1.
28 REQ_REF2 1 Na tomto kanalu byla pozadovana reference 2.
0 Na tomto kanalu nebyla pozadovana reference 2.
29... Rezervovano

31
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Schémata prechodt stavii

Schéma prechodu stavu pro profil méni¢a ABB

NiZe uvedené schéma znazorriuje pfechody stavd v méniéi v pfipadé, kdy ménic
pouziva profil méni¢t ABB a je nakonfigurovan tak, aby nasledoval pfikazy fidiciho
slova z rozhrani integrované sbérnice. Texty psané velkymi pismeny odkazuji na
stavy, které jsou pouzity v tabulkach predstavujicich fidici a stavova slova sbérnice.
Viz sekce Ridici slovo pro profil ménicii ABB na strané 282 a Stavové slovo pro profil
méni¢u ABB na strané 286.
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ZAPNUTI Profil méni¢t ABB
POTLACENO ‘» (SW Bit6=1)

PRIVOD OFF

(vypnut)
Napajeni ON (zapnuto) —+ (CW Bit0=0)
NENI PRIPRAVE- oW " I
NO K ZAPNUTI SW Bit0=0 = fidici slovo
ABCD ( 10=0) SW = stavové slovo

n = otacky
| = vstupni proud

— (CW=xxxx x1xx xxxx x110) || RFG = generator

—- (CW Bit3=0) funkce rampy
f = frekvence
PRIPRAVENO
PROVOZ K ZAPNUTI (SW Bit0=1)
POTLACEN (SW Bit2=0)
z jakéhokoli stavu
- Provoz — (CW=xxxx x1xx xxxx x111)
potlacen _ Porucha
PRIPRAVENO FAULT
z jakéhokoli stavu K PROVOZU (SW Bit1=1) (SW Bit3=1)
— OFF1 (CW Bit0=0) J— — (CW Bit7=1)

T (CW=xxxx x1xx xxxx 1111

OFF1 a SW Bit12=1) >
AKTIVNI (SW Bit1=0)

z jakéhokoli stavu z jakéhokoli stavu
—+ n(f)=0/1=0 \v} _| Nouzové zastaveni _| Stavnouze VYP
(CW Bit3=1 OFF3 (CW Bit2=0) OFF2 (CW Bit1=0)
a
BCD SW Bit12=1) OFF3 OFF2 |
V AKTIVNI- (SW Bit5=0) |AKTIVNI|- (SW Bit4=0)
(CW Bit4=0) - n(f)=0/1=0
cD PROVOZ
POVOLEN (SW Bit2=1)
A—t+—
(CW Bit5=0) 1 (CW=xxxx x1xx xxx1 1111)
D RFG:VYSTUP
POVOLEN
B——<—
(CW Bit6=0) T (CW=xxxx x1xx xx11 1111)
RFG: ZRYCHLOVAC
POVOLEN STAV
CcC—<+—
stav
T (CW=xxxx x1xx x111 1111) ‘\‘
OPERATION nabézna hrana bitu
L(SW Bit8=1) I
D
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Sekvence spusténi a zastaveni jsou uvedeny nize.

Ridici slovo:

Start:

+ 1142 (476h) —> NENI PRIPRAVENO K ZAPNUTI
+ Pokud MSW bit 0 = 1, pak

Stop:

1150 (47Eh) —> PRIPRAVENO K ZAPNUTI (zastaveno)
1151 (47Fh) —> PROVOZ (b&zi)

1143 (477h) = Zastavit podle 21.03 Rezim stop (preferovano)

1150 (47Eh) = OFF1 zastaveni rampy (Poznamka: nepferusitelné zastaveni
rampy)

1149 (47Dh) = OFF2 nouzové zastaveni s volnym dobéhem

1147 (47Bh) = OFF3 nouzové zastaveni rampy

Reset poruchy:

Nabézna hrana MCW bitu 7

Start po STO:

» Pokud 31.22 Identifikacni chod/stop STO neni Chyba/chyba, zkontrolujte, ze
06.18 Stavoveé slovo potlaceni spusténi, bit 7 STO = 0 pfed vydanim pfikazu
spusténi.
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Reference

Reference pro profil ménic¢ti ABB a profil DCU

Profil méni¢l ABB podporuje pouziti dvou referenci, EFB reference 1 a EFB
reference 2. Reference jsou 16bitova slova, z nichz kazdé obsahuje znakovy bit a
15bitové celé &islo. Zaporna reference je tvofena vypoctem komplementu téchto
dvou z odpovidajici pozitivni reference.

Reference jsou Skalovany, jak je definovano parametry 46.01...46.04; které Skalovani
se pouziva, zavisi na nastaveni 58.26 EFB — typ ref1 a 58.27 EFB — typ ref2.

Sbérnice p Menic

46.01 (s referenci otacek)

20000 —— 44 02 (s referenéni frekvenci)

10000 —— 46.03 (s referenci to¢ivého momentu)
46.04 (s vykonovou referenci)

0—0

10000 —— -(46.03) (s referenci tocivého momentu)

) -(46.04) (s vykonovou referenci)

20000 —— -(46.01) (s referenci otacek)

) -(46.02) (s referencni frekvenci)

Skalované reference jsou zobrazeny parametry 03.09 EFB — reference 1 a 03.10
EFB — reference 2.
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Skute¢né hodnoty

Skute¢né hodnoty pro profil ménica ABB a profil DCU

Profil ménic¢t ABB podporuje pouZiti dvou skute¢nych hodnot sbérnice, ACT1 a
ACT2. Skuteéné hodnoty jsou 16bitova slova, z nichz kazdé obsahuje znakovy bit a
15bitové celé &islo. Zaporna hodnota je tvofena vypoctem komplementu t&chto dvou
z odpovidajici pozitivni hodnoty.

Skute€né hodnoty jsou Skalovany, jak je definovano parametry 46.01...46.04; které
Skalovani se pouziva, zavisi na nastaveni parametrt 58.28 EFB — typ act1 a 58.29
EFB — typ act2.

Shérnice - Ménié
46.01 (s referenci otacek)

20000 —— 46 02 (s referenéni frekvenci)
10000 —— 46.03 (s referenci to€ivého momentu)

" | 46.04 (s vykonovou referenci)

0—0

10000 —— -(46.03) (s referenci toivého momentu)
. | -(46.04) (s vykonovou referenci)
-20000 | -(46.01) (s referenci otacek)

~ -(46.02) (s referenéni frekvenci)
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Adresy uchovavacich registrd Modbus

Adresy uchovavacich registrii Modbus pro profil méni¢t ABB a
profil DCU

V nasledujici tabulce jsou uvedeny vychozi adresy uchovavacich registri Modbus
pro data ménice s profilem ménic¢t ABB. Tento profil poskytuje pfevedeny 16bitovy
pfistup k datim ménice.

Poznamka: Je pfistupnych pouze 16 nejméné vyznamnych bitt 32bitovych Fidicich a
stavovych slov ménice.

Poznamka: Bity 16 az 32 fidiciho/stavového slova DCU se nepouzivaji, pokud se s
profilem DCU pouziva 16bitové fidici/stavové slovo.

Adresa registru Data registru (16bitova slova)

400001 Vychozi: Ridici word (CW 1 6bit). Viz sekce Ridici slovo pro profil
meénicu ABB (strana 282) a Ridici slovo pro profil DCU (strana 283).

Vybér Ize zménit pomoci parametru 58.101 Data I/O 1.

400002 Vychozi: Reference 1 (Ref1 16bit).
Vybér Ize zménit pomoci parametru 58.102 Data I/O 2.
400003 Vychozi: Reference 2 (Ref2 16bit).

Vybér Ize zménit pomoci parametru 58.103 Data I/O 3.

400004 Vychozi: Stavové slovo (SW 16bit). Viz sekce Stavové slovo pro profil
ménicu ABB (strana 286) a Stavové slovo pro profil DCU (strana 287).

Vybér Ize zménit pomoci parametru 58.104 Data I/O 4.

400005 Vychozi: Skute¢na hodnota 1 (Act1 16bit).
Vybér Ize zménit pomoci parametru 58.105 Data I/O 5.
400006 Skute¢na hodnota 2 (Act2 16bit).

Vybér Ize zménit pomoci parametru 58.106 Data I/O 6.

400007...400014 Vstup/vystup dat 7...14.
Vybrano podle parametri 58.107 Data I/O 7...58.114 Data I/O 14.

400015...400089 Nepouzito

400090...400100 PFistup k chybovému kédu. Viz sekce Registry chybovych kédd
(uchovavaci registry 400090... 400100) (strana 307).

400101...465536 Cteni/zapis parametru.

Parametry jsou zmapovany do adres registrii podle parametru 58.33
RezZim adresovani.
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Kédy funkci Modbus

V nasledujici tabulce jsou uvedeny kédy funkci Modbus podporované rozhranim
integrované sbérnice.

Kod Nazev funkce Popis
01h Precist civky Precte stav 0/1 civek (reference 0X).
02h Precist diskrétni vstupy | Pfecte stav 0/1 diskrétnich vstupu (reference 1X).
03h Precist uchovavaci Precte binarni obsah uchovavacich registrd
registry (reference 4X).
05h Zapsat jednu civku \1/ynut|' hodnotu jedné civky (reference 0X) na 0 nebo
06h Zapsat jeden registr Zapise jeden uchovavaci registr (reference 4X).
08h Diagnostika Poskytuje fadu testl pro kontrolu komunikace nebo

pro kontrolu rGznych internich chybovych stava.

Podporované subkédy:

+ 00h Data zpétného dotazu: Test ozvény / zpétné
smycky.

* 01h Moznost restartu: Restartuje a inicializuje EFB,
maze Citate komunikacnich udalosti.

* 04h Vynuti rezim Pouze poslech

» 0Ah Vymaze CitaCe a registr diagnostiky

* 0Bh Vrati pocet zprav sbérnice

» 0Ch Vrati komunikaci sbérnice. Pocet chyb

» 0Dh Vrati pocet chyb vyjimek sbérnice

* OEh Vrati poCet zprav pomocnych zafizeni

« OFh Vrati poget zprav Zadna odpovéd pomocného
zarizeni

* 10h Vrati po€et zprav pomocného zafizeni NAK
(negativni potvrzeni)

* 11h Vrati poCet zprav pomocného zafizeni
Zaneprazdnéno

» 12h Vrati pocet pfekro€eni znakl sbérnice
* 14h Vymaze ¢itac prekroceni a znacku

0Bh Ziskat ¢ita¢ komunikace | Vrati stavové slovo a pocet udalosti.

udalosti
OFh Zapsat vice civek Vynuti sekvenci civek (reference 0X) na 0 nebo 1.
10h Zapsat vice registrd ZapiSe obsah souvislého bloku uchovavacich registrd

(reference 4X).

16h Zapsat masku registru Upravuje obsah registru 4X pomoci kombinace
masky AND, masky OR a aktualniho obsahu registru.
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Kéd

Nazev funkce

Popis

17h

Cist/zapsat vice registrti

Zapi$e obsah souvislého bloku 4X registr(i, poté
nacte obsah jiné skupiny registrl (stejnych nebo
odliSnych od zapsanych) v zafizeni serveru.

2Bh / OEh

Zapouzdfeny pfenos
rozhrani

Podporované subkédy:

+ OEh Cist identifikaci zafizeni: UmoZfiuje &teni
identifikacnich a dalSich informaci.

Podporované ID kody (typ pfistupu):

+ 00h: Zadost o ziskani zakladni identifikace zafizeni
(pFistup ke streamu)

+ 04h: Zadost o ziskani jednoho konkrétniho
identifikacniho objektu (individualni pfistup)

Podporovana ID objektu:

» 00h: Jméno dodavatele (,ABB*)

* 01h: Kéd produktu (napfiklad ,AHVKx")

* 02h: Hlavni mala revize (kombinace obsahu
parametr 07.05 Verze firmwaru a 58.02 ID
protokolu).

* 03h: URL dodavatele (,www.abb.com®)

* 04h: Nazev produktu: (,ACH580").

Kody vyjimek

V nasledujici tabulce jsou uvedeny kédy vyjimek Modbus podporované rozhranim
integrované sbérnice.

Kod Nazev Popis

01h NEPOVOLENA FUNKCE | Kéd funkce pFijaty v dotazu neni povolenou &innosti
pro server.

02h NEPOVOLENA ADRESA | Datova adresa pfijata v dotazu neni povolenou
adresou pro server.

03h NEPOVOLENA Pozadované mnozstvi registrll je vétsi, nez dokaze

HODNOTA zafizeni zpracovat. Tato chyba neznamena, ze

hodnota zapsana do zafizeni je mimo platny rozsah.

04h PORUCHA ZARIZENI B&hem pokusu o provedeni pozadované akce doslo k

neopravitelné chybé. Viz sekce Registry chybovych
kédd (uchovavaci registry 400090... 400100) na
strané 3017.
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Civky (referencéni sada 0xxxx)

Civky jsou 1bitové hodnoty Eteni/zapisu. Bity Fidiciho slova jsou vystaveny tomuto
datovému typu. Nize uvedena tabulka shrnuje civky Modbus (referen¢ni sada 0xxxx).
VsSimnéte si, Ze reference je index zaloZeny na 1, ktery odpovida adrese pfenasené
na dratu.

Reference | Profil méni¢ta ABB Profil DCU
000001 | OFF1_CONTROL STOP
000002 |OFF2_CONTROL START
000003 | OFF3_CONTROL Rezervovano
000004 | INHIBIT_OPERATION Rezervovano
000005 |RAMP_OUT_ZERO RESET
000006 |RAMP_HOLD EXT2
000007 |RAMP_IN_ZERO RUN_DISABLE
000008 |RESET STOPMODE_RAMP
000009 | Ne pro ACH580 STOPMODE_EMERGENCY_RAMP
000010 | Ne pro ACH580 STOPMODE_COAST
000011 |REMOTE_CMD Rezervovano
000012 |EXT_CTRL_LOC RAMP_OUT_ZERO
000013 |USER_O RAMP_HOLD
000014 |USER_1 RAMP_IN_ZERO
000015 |USER_2 Rezervovano
000016 |USER_3 Rezervovano

000017 | Rezervovano
000018 | Rezervovano

FB_LOCAL_CTL
FB_LOCAL_REF

000019 | Rezervovano Rezervovano
000020 | Rezervovano Rezervovano
000021 | Rezervovano Rezervovano
000022 | Rezervovano Rezervovano
000023 | Rezervovano USER_0O

000024 | Rezervovano USER_1

000025 | Rezervovano USER_2

000026 | Rezervovano USER_3

000027 | Rezervovano Rezervovano
000028 | Rezervovano Rezervovano
000029 | Rezervovano Rezervovano
000030 | Rezervovano Rezervovano
000031 | Rezervovano Rezervovano
000032 | Rezervovano Rezervovano
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Reference | Profil ménict ABB Profil DCU

000033 | Ovladani releoveho vystupu RO1 Ovladani reléového vystupu RO1
(parametr 10.99 Ridici slovo (parametr 10.99 Ridici slovo
RO/DIO, bit 0) RO/DIO, bit 0)

000034 | Ovladani releoveého vystupu RO2 Ovladani reléového vystupu RO2
(parametr 10.99 Ridici slovo (parametr 10.99 Ridici slovo
RO/DIO, bit 1) RO/DIO, bit 1)

000035 | Ovladani reléového vystupu RO3 Ovladani reléoveho vystupu RO3
(parametr 10.99 Ridici slovo (parametr 10.99 Ridici slovo
RO/DIO, bit 2) RO/DIO, bit 2)

000036 | Ovladani reléového vystupu RO4 Ovladani reléoveého vystupu RO4
(parametr 10.99 Ridici slovo (parametr 710.99 Ridici slovo
RO/DIO, bit 3) RO/DIO, bit 3)

000037 | Ovladani reléového vystupu RO5 Ovladani reléoveho vystupu RO5
(parametr 10.99 Ridici slovo (parametr 10.99 Ridici slovo
RO/DIO, bit 4) RO/DIO, bit 4)

000038 | Ovladani reléového vystupu RO6 Ovladani reléového vystupu RO6
(parametr 10.99 Ridici slovo (parametr 10.99 Ridici slovo
RO/DIO, bit 5) RO/DIO, bit 5)

000039 | Ovladani reléoveho vystupu RO7 Ovladani reléového vystupu RO7
(parametr 10.99 Ridici slovo (parametr 10.99 Ridici slovo
RO/DIO, bit 6) RO/DIO, bit 6)

000040 | Ovladani reléového vystupu DO1 Ovladani reléového vystupu DO1

(parametr 10.99 Ridici slovo
RO/DIO, bit 8)

(parametr 10.99 Ridici slovo
RO/DIO, bit 8)
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Diskrétni vstupy (referen¢ni sada 1xxxx)

Diskrétni vstupy jsou 1bitové hodnoty pouze pro ¢teni. Bity stavového slova jsou
vystaveny tomuto datovému typu. Nize uvedena tabulka shrnuje diskrétni vstupy
Modbus (referen¢ni sada 1xxxx). V8imnéte si, Ze reference je index zalozeny na 1,

ktery odpovida adrese pfenasené na dratu.

Reference | Profil méni¢ta ABB Profil DCU
100001 |RDY_ON READY
100002 |RDY_RUN D
100003 |RDY_REF Rezervovano
100004 | TRIPPED RUNNING
100005 |OFF_2_STATUS ZERO_SPEED
100006 |OFF_3_STATUS Rezervovano
100007 | SWC_ON_INHIB Rezervovano
100008 |ALARM AT_SETPOINT
100009 |AT_SETPOINT LIMIT
100010 |REMOTE SUPERVISION
100011 | ABOVE_LIMIT Rezervovano
100012 |[USER_O Rezervovano
100013 |USER_1 PANEL_LOCAL
100014 |USER_2 FIELDBUS_LOCAL
100015 |USER_3 EXT2_ACT
100016 | Rezervovano FAULT
100017 | Rezervovano ALARM
100018 | Rezervovano Rezervovano
100019 | Rezervovano Rezervovano
100020 | Rezervovano Rezervovano
100021 | Rezervovano CTL_MODE
100022 | Rezervovano Rezervovano
100023 | Rezervovano USER_O
100024 | Rezervovano USER_1
100025 | Rezervovano USER_2
100026 | Rezervovano USER_3
100027 | Rezervovano REQ_CTL
100028 | Rezervovano Rezervovano
100029 | Rezervovano Rezervovano
100030 | Rezervovano Rezervovano
100031 | Rezervovano Rezervovano
100032 | Rezervovano Rezervovano
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Reference

Profil méni¢ti ABB

Profil DCU

100033

Zpozdény stav digitalniho
vstupu DI1 (parametr 710.02
Stav opozdény DI, bit 0)

Zpozdény stav digitalniho
vstupu DI1 (parametr 10.02
Stav opozdény DI, bit 0)

100034

Zpozdény stav digitalniho
vstupu DI2 (parametr 710.02
Stav opozdény DI, bit 1)

Zpozdény stav digitalniho
vstupu DI2 (parametr 10.02
Stav opozdény DI, bit 1)

100035

Zpozdény stav digitalniho
vstupu DI3 (parametr 710.02
Stav opozdeny DI, bit 2)

Zpozdény stav digitalniho
vstupu DI3 (parametr 10.02
Stav opozdény DI, bit 2)

100036

Zpozdény stav digitalniho
vstupu DI4 (parametr 10.02
Stav opozdeény DI, bit 3)

Zpozdény stav digitalniho
vstupu DI4 (parametr 10.02
Stav opozdény DI, bit 3)

100037

Zpozdény stav digitalniho
vstupu DI5 (parametr 710.02
Stav opozdeény DI, bit 4)

Zpozdény stav digitalniho
vstupu DI5 (parametr 70.02
Stav opozdény DI, bit 4)

100038

Zpozdény stav digitalniho
vstupu DI6 (parametr 10.02
Stav opozdény DI, bit 5)

Zpozdény stav digitalniho
vstupu DI6 (parametr 70.02
Stav opozdény DI, bit 5)
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Registry chybovych kodl (uchovavaci registry 400090...
400100)

Tyto registry obsahuji informace o poslednim dotazu. Registr chyb je vymazan, kdyz

je dotaz uspésné dokoncen.

Reference | Nazev Popis
400090 Resetovat registry chyb | 1 = Reset internich registri chyb (91...95).
0 = Nedélat nic.
400091 Chybovy kod funkce Kaéd funkce netispésSného dotazu.
400092 Chybovy kéd Nastaveno pfi generovani kédu vyjimky 04h (viz

tabulka vyse).

+ 00h Zadna chyba

* 02h prekrocen nizky/vysoky limit

* 03h Chybny index: Nedostupny index parametru
pole

* 05h Nespravny datovy typ: Hodnota neodpovida
datovému typu parametru

* 65h Obecna chyba: Nedefinovana chyba pfi
zpracovani dotazu

400093 NeuUspésny registr Posledni registr (diskrétni vstup, civka, vstupni registr
nebo uchovavaci registr), ktery se nepodafilo precist
nebo zapsat.

400094 Posledni registr uspésné | Posledni registr (diskrétni vstup, civka, vstupni registr
zapsan nebo uchovavaci registr), ktery byl Uspésné zapsan.
400095 Posledni registr uspésné | Posledni registr (diskrétni vstup, civka, vstupni registr

precten nebo uchovavaci registr), ktery byl Uspésné precten.
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Ovladani BACnet MS/TP
prostrednictvim rozhrani
integrované sbérnice (EFB)

Obsah této kapitoly

V této kapitole je popsano ovladani BACnet MS/TP prostfednictvim rozhrani
integrované sbérnice (EFB): podporované funkce, sluzby a objekty a také zplisob
konfigurace BACnet prostfednictvim nabidky Primarni nastaveni a parametru.

Prehled BACnet

BACnet je otevieny standard pro datovou komunikaci, ktery umozriuje interoperabilitu
mezi riiznymi systémy budov (napf. pozarni systém, bezpec€nostni systém, osvétleni,
HVAC, vytah atd.), zafizenimi v automatizaci budov a Fidicimi aplikacemi. Umoznuje
sdileni dat mezi riiznymi typy zafizeni od Siroké skupiny dodavatel(.

You will find BACnet Protocol Implementation Conformance Statement (PICS)
(3AXD10000387059 [anglicky]) pro ACH580 najdete v knihovné dokumentd ABB na
internetu. Nejnovéjsi verzi si mizete také stahnout z adresy
https://www.bacnetinternational.net/btl/.

Instalace hardwaru

Pfipojeni zafizeni k siti BACnet MS/TP EIA-485

Viz Technicka pfiru¢ka ménice.
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Spusténi komunikace BACnet prostirednictvim nabidky

Primarni nastaveni

Nabidka Primarni nastaveni umoznuje snadné programovani nejbéznéjsich
nastaveni ménice, véetné nastaveni komunikace BACnet.

Uvedeni do provozu

0 Chcete-li zahajit komunikaci sbérnice, zvolte
Nabidka > Primarni nastaveni> Komunikace.

Automat. (™ ACHAED 0.1 Hz

Hlavni nabidka

mS 170 >
EE Diagnostika -
| = - i -
Opustit Ivolit
Yypru > (™ ACHAB0 h.0 Hz
Primarni nastaveni —
Rampy 3
Meze 3
Karmunikace Wypnuto »
PID ovladas Mezvoleno »
Potlait -
Ipét Ivolit
[]| Vyberte Integrovana sbérnice > Nastaveni Vypnu > (¥ ACHEE0 50 Hz
komunikace. T
Komunikace
Integrovana shérnice Wypnuto »
Adaptér sharnice MepouZivant »
Ipét Ivolit
Yypnu o (2 ACHAED 5.0 Hz

Integrovana sbérnice

aveni komunikace

Ipét Ivolit
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([ Vyberte Volba EFB, poté BACnet MS/TP a Vypnu® (= ACHEB0 50 He

stisknéte Ulozit. Mastaveni komunikace
Wolbha EFB: Mezvoleno

Ipét Upravit
Vypnu < (™ ACHAED b0 Hz
Yolba EFB:

Mezvoleno

Modbus RTU
Zrugit UloZit

0 Chcete-li nastavit parametry BACnet_MS/TP, Wypru® (™ ACH500 50 Hz
vyberte moznost Integrovana sbérnice > T

Komunikace

Nastaveni komunikace >

] R L Integrova ernice Vypnuto w
Iv:"c:jskunutlm obrazovky doll zobrazite vSechny Adaptér shérnice Nepougivany »
radky.

Ipét Ivolit
Vypnu (™ ACHEB0 5.0 Hz
Mastaveni komunikace

Yolba EFE:

ID stanice: 254
Prenosova rychlost Automaticky
Ohjektové ID zarizeni: 4194303

Max Fidici jednotka: 127

Ipét Upravit
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O

Po nastaveni v8ech potfebnych parametri
potvrdte sva nastaveni vybérem moznosti
Aplikujte nastaveni na vlozenou sbérnici.

Yypru > (™ ACHAB0 h.0 Hz

MNastaveni komunikace

Max info rarmce: 1
Mz APDU opakované pokusy: 3
Jestlize komunikace selfe; Ignorovat
Komunikace pod mo... CW / Refl ..

Ignorovat poruchy kratdined: 300 s
| Ipét Upravit
Yypnu ™ ACHBED .0 Hz

Mastaveni komunikace
Max APDU opakované pokusy: 3
Jestlize komunikace selfe: Ignorovat

Kormunikace pod mo.... CW ./ Refl .
300s

|gnorowat poruchy kratsi ne#:

seni na vlofenou s...

W Aplikupte n:
Ipét Ivolit
Po ovéfeni nastaveni stisknéte dvakrat Zpét,
D1 okud neuvidite 110 priichod v nabidce Vypru® ¢ ACHEED 50 He
Komunikace

Komunikace.
Vyberte I/O prichod a poté Nastaveni

regulatoru ménice.

*

hernice  BACnet .
MNepouiivanty »

Adaptér shérnice
-

|40 prichod

Ivolit

Ipét
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U
zvolte Reléové vystupy a nastavte zdroj -
pislusnych relé na EFB. |/0 priichod

Pro fizeni reléového vystupu pfes BACnet MS/TP Vonud (% ACHEAD

Yy
Analogowé wistupy

Ipiét

Ivolit

Vypnu & ™ ACHSE0

5.0 Hz

Reléové vystupy

Aktudlni pikaz:

Prodleva vypnut:
Prodleva zapnuti:

RO2 Uivatelsky w
RO zwatelskyw
Ipiét Ivolit
Vypnu & ™ ACHSE0 5.0Hz
RO1

0

EFB/FBA

0ns
0ns

Ipét

Upravit
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O

Pro Fizeni analogového vystupu pfes BACnet Vi ®  ¢% ALHGA0 T

MS/TP zvolte Analogové vystupy a

1/0 priichod
Reléové vistupy -

nakonfigurujte pfisluSné analogové vystupy.

Ipét Ivolit
Yypru.d (™ ACH5ED 5.0 Hz
Analogové wystupy

AQT: 0000y Uziatalsky w
A0Z: 4004 ma UZivatelskyw
Ipét Ivolit
Yypru.d (™ ACH5ED 5.0 Hz
AD1:

YWystupni hodnota: 0000y
EFB/FBA zdrojova hodnota;  0.00 %

Zdroj: Uzivatelsky
Zdroj min: 0.0 %
Zdroj max: 50.0 %
Ipét Zobrazit

Spusténi komunikace sbérnice s parametry

Podle téchto pokynd muzZete nastavit komunikaci sbérnice s parametry v nabidce
Parametry. Pfiklad pfislusnych hodnot, viz ¢4st Aktivace funkci Fizeni ménic¢e na
strané 3009.

1.
2.

Zapnéte meénic.

Povolte komunikaci BACnet nastavenim parametru 58.01 Protokol povolen na
BACnet MSTP.

Nakonfigurujte nastaveni sité pomoci parametrti 58.03 Adresa uzlu a 58.04
Prenosova rychlost.

Definujte hodnotu instance objektu zafizeni pomoci parametru 58.40 Objektové
ID zafizeni.
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Poznamka: Hodnota instance objektu by méla byt jedine€na a méla by byt v
rozsahu 1...4194303.

5. Definujte funkci ztraty komunikace pro detekci ztraty komunikace mezi EFB a
méni¢em:
* Nastavte rezim ztraty komunikace a dobu ztraty komunikace pomoci
parametr( 58.15 ReZim ztraty komunikace a 58.16 Doba ztraty komunikace.
* \yberte, jak ménic reaguje na pferuseni komunikace EFB pomoci parametru
58.14 Cinnost pii ztraté komunikace.

6. Ulozte platné hodnoty parametr( do trvalé paméti nastavenim parametru 96.07
Rucni uloZzeni parametru na UloZit.

7. Ovérte nastaveni provedena ve skupiné parametrt 58 Integrovana sbérnice
nastavenim parametru 58.06 Ovladani komunikace na Aktualizovat nastaveni.

8. Pro diagnostiku mGzete pouzit parametry 58.07...58.13. Poc¢itadla 58.08...58.12
mUzete resetovat nastavenim hodnoty parametru na 0.

9. Nastavenim pfislusnych parametr( fizeni méni¢e mizete fidit méni¢ podle
aplikace.

Poznamka: VSechny parametry integrované sbérnice najdete ve skupiné 58
Integrovana sbérnice na strané 600.

Aktivace funkci fizeni ménice
Ovladani ménice
Chcete-li povolit sbérnicové Fizeni riznych funkci ménice prostfednictvim ACnet

MS/TP, postupujte takto:

» Nakonfigurujte ménic tak, aby pfijimal komunikaci integrované sbérnice
povolenim komunikace BACnet a definovanim adresy uzlu a ID zafizeni pro
ménic.

* Chcete-li jako zdroj pouzit integrovanou sbérnici, vyberte jednotlivé Fidici funkce.
Diky tomu bude vstupni zdroj vychazet z odpovidajiciho objektu BACnet.

Poznamka: Zmérite tyto parametry funkci, které chcete ovladat prostfednictvim BACnet
MS/TP. VSechny ostatni parametry mohou zustat jako vychozi tovarni hodnoty.

Ovladani sméru start/stop

Pro fizeni sméru start/stop pfes sbérnici nakonfigurujte nasledujici parametry ménice
a na pfisluSném misté nastavte pfikazy dodané s fadi€em sbérnice:

Parametr ménice Hodnota Popis Objekt BACnet
20.01 Prikazy Ext1 Integrovana Start/stop podle sbérnice s BV10

sbérnice vybranym Ext1
20.07 Prikazy Ext2 Integrovana Start/stop podle sbérnice s BV10

sbérnice vybranym Ext2
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Parametr ménice Hodnota Popis Objekt BACnet
20.21 Smér toceni Pozadavek Smér podle sbérnice, je-li BV11
pozadovan

Volba reference vstupu

Nize uvedené tabulky ukazuji, jak pouzivat integrovanou sbérnici BACnet k vybéru

referenénich hodnot vstupl ménice pro rezimy Fizeni frekvence a otacek

» Pro fizeni frekvence nastavte parametr 99.04 Rezim fizeni motoru = Skalar
(vychozi hodnota pro ACH580). Viz sekce Reference frekvence na strané 310 a
skupina parametr(l 28 Retéz referenéni frekvence na strané 497.

» Pro fizeni otacek nastavte parametr 99.04 Rezim fizeni motoru = Vektor. Viz
sekce Referencni otacky na strané 310 a skupina parametra 22 Volba
referencnich otacek na strané 479.

Vektorové fizeni ma lepSi pfesnost nez skalarni fizeni, ale vektorové Fizeni nelze
pouzit ve vSech situacich. Viz parametr 99.04 ReZim fizeni motoru.

Reference frekvence

Chcete-li pouZit integrovanou sbérnici BACnet k poskytnuti vstupnich referenci
frekvence ménici, nakonfigurujte nasledujici parametry ménice a na pfislusném misté
nastavte referencni slova dodana s fadi¢em sbérnice:

Parametr ménice Hodnota Popis Objekt BACnet
19.11 Volba Ext1/Ext2 32 = EFB MCW | Vybér referen¢ni sady podle BV13
bit 11 sbérnice

28.11 Ext1 frekvence 8=EFBref1 ") | Zdroj 1 reference frekvence AV16
reft Reference v