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ACS180 frekvensomriktare
Snabbguide for installation och
idrifttagning
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Sakerhetsinstruktioner

VARNING! Félj dessa instruktioner. Underlatenhet att félja instruktionerna kan
medféra personskador och dédsfall samt skador pa utrustning. Elektriskt installa-
tionsarbete och underhéllsarbete far endast utféras av kvalificerad elektriker.
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® Arbeta inte med frekvensomriktaren, motorkabeln, motorn eller styrkablarna nar
frekvensomriktaren &r natansluten. Innan arbetet paborjas ska frekvensomriktaren
isoleras fran alla farliga spanningskallor och det ska sdkerstéllas att arbetet kan pabdrjas
utan fara. Vanta alltid i 5 minuter efter franskiljning avinkommande matning fér att lata
mellanledskondensatorerna ladda ur.

® Arbetainte pa frekvensomriktaren medan en roterande permanentmagnetmotor ar
ansluten. En roterande permanentmagnetmotor spanningssatter frekvensomriktaren,
inklusive dess in- och utgangsplintar.

1. Uppackning av leveransen

Forvara frekvensomriktaren i forpackningen tills den ska installeras. Efter uppackning ska
frekvensomriktaren skyddas mot damm, skrap och fukt.
Kontrollera att féljande artiklar ingar:
¢ frekvensomriktare
® installationstillbehér (kabelklammor, buntband, hardvara osv.)
¢ sakerhetsinstruktioner
® flersprakig varningsetikett (restspanningar)
® handledning till anvdndargrénssnittet
* snabbguide for installation och idrifttagning.
Kontrollera att det inte finns nagra tecken pa skador pa artiklarna.

2. Reformera kondensatorerna
Om frekvensomriktaren inte har varit spanningssatt pa ett ar eller mer maste DC-

mellanledskondensatorerna reformeras. Tillverkningsdatum finns pa markskylten. Se
Capacitor reforming instructions (3BFE64059629 [engelska]).

3. Valja kablar och sakring
® Anslutning av kraftkablar. Folj lokala foreskrifter.

. Inkommande matningskabel: ABB rekommenderar att anvanda symmetriskt
skdrmad kabel (VFD-kabel) fér basta EMC-prestanda.

®  Motorkabel: Anvand symmetriskt skdrmad kabel (VFD-kabel) fér basta EMC-
prestanda. Symmetriskt skdrmad kabel minskar dven lagerstrémmar, slitage och
pafrestning pa motorisolationen.

* Kraftkabeltyper: | IEC-installationer ska koppar- eller aluminiumkablar anvandas
(om sa tillats). | UL-installationer ska endast kopparkablar anvandas.

. Markstrom: max. laststrom.

* Markspéanning: min. 600 V AC.

. Marktemperatur: | IEC-installationer, vélj en kabel dimensionerad fér en maximal
ledartemperatur pa minst 70 °C under kontinuerlig drift. | UL-installationer, valj en
kabel dimensionerad fér minst 75 °C.

. Storlek: Se Sdkringar och typiska kraftkabeldimensioner for typiska kabelstorlekar
och Plintdata fér kraftkablar for maximala kabelstorlekar.

¢ Vidlj styrkablar. Anvand dubbelskarmad kabel med tvinnade par for analoga signaler.
Anvand dubbel- eller enkelskdrmad kabel for digital-, reld- och 1/O-signaler. Dra inte
24 V- och 115/230 V-signaler i samma kabel.

® Skydda frekvensomriktaren och den inkommande matningskabeln med korrekta
sakringar. Se Sdkringar och typiska kraftkabeldimensioner.

4. Kontrollera installationsplatsen
Frekvensomriktaren ar avsedd for skapinstallation och har kapslingsklassen IP20/UL &ppen
typ som standard.
Kontrollera platsen dar frekvensomriktaren ska installeras. Kontrollera att:
® Installationsplatsen &r tillrackligt ventilerad och att varmluften inte atercirkulerar.

® Det finns tillrdckligt med fritt utrymme runt frekvensomriktaren fér kylning, underhall och
drift. Se Krav pa fritt utrymme for krav pa fritt utrymme.

¢ Miljovillkoren uppfyller kraven. Se Miljévillkor.

® Installationsytan i méjligaste man &r vertikal och att den &r tillrackligt stark for att bara
enhetens vikt. Se Matt och vikt.

® Installationsytan, golv och material ndra frekvensomriktaren &r av icke bréannbart material.

® Det inte finns nagra kallor till starka magnetfalt sasom enledare med hégspanning eller
kontaktorslingor i ndrheten av frekvensomriktaren. Ett starkt magnetfélt kan orsaka
storningar eller onoggrannhet i frekvensomriktarens drift.

5. Montera frekvensomriktaren

Frekvensomriktaren kan installeras med skruvar eller pa en DIN-skena (Top Hat-typ, bredd x

héjd = 35 mm x 7,5 mm).

*  Frekvensomriktare med byggstorlek RO ska installeras staende. RO-frekvensomriktare har
ingen flakt.

® Frekvensomriktare med byggstorlek R1...R4 kan installeras lutade upp till 90 grader, fran
vertikal till horisontell orientering.

* Installerainte frekvensomriktaren upp och ned.
®  Flerafrekvensomriktare kan installeras bredvid varandra.

Montera frekvensomriktaren med skruvar
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1. GOr markeringar pa ytan for
monteringshalen. Se Matt och vikt. Hdmta
monteringsmallen pa library.abb.com.

2. Borra halen for monteringsskruvarna.
Installera lampliga plugg eller
fixeringsankare i halen vid behov.

3. Installera monteringsskruvarna i halen.
Lamna ett mellanrum mellan skruvhuvudet
ochinstallationsytan.

4. Hakta upp frekvenomriktaren pa skruven.
5. Slutligen dra at skruven.

Installera frekvensomriktaren pa en DIN-skena for
byggstorlekarna R3 och R4

For lasdelen at vanster. Anvand en sparskruvmejsel vid behov.

Tryck ned lasknappen.

Placera frekvensomriktarens Svre flikar pa DIN-skenans &vre kant.

Placera frekvensomriktaren mot DIN-skenans nedre kant.

Slapp upp lasknappen.

For lasdelen at hoger.

. Kontrollera att frekvensomriktaren ar korrekt installerad.

Ta bort frekvensomriktaren genom att 6ppna lasdelen och lyfta av frekvensomriktaren fran
DIN-skenan.

Nompwpe

6. Mat isolationsresistansen

Frekvensomriktare: GOr inga test av spanningstolerans eller isolationsresistans pa
frekvensomriktaren. Det kan orsaka skador pa frekvensomriktaren.

Inkommande matningskabel: Mat den inkommande matningskabelns isolation innan den
ansluts. Folj lokala foreskrifter.

Motor och motorkabel:

1. Kontrollera att motorkabeln ar ansluten till motorn och skild fran utgangsplintarna T1/U,
T2/V och T3/W pa frekvensomriktaren.

Forvalda I/0-anslutningar (makrot ABB-standard)

Makrot ABB-standard ar det férvalda makrot. Kretsschemat fér makrot ABB-standard visas
nedan.

Anslutningar

| Beskrivningar

2. Anvdnd en spanning pa 1 000 V DC f6r att méata
isolationsresistansen mellan varje fasledare och
skyddsjordledaren. Isolationsresistansen hos en
ABB-motor maste Sverskrida 100 Mohm (vid 25 °C).
For isolationsresistans hos andra motorer, se
respektive tillverkares dokumentation.

Fukt inuti motorn minskar isolationsresistansen.
Om det finns fukt i motorn, torka motorn och utfér
matningen igen.

U1-PE, V1-PE, W1-PE

7. Kontrollera att frekvensomriktaren ar kompatibel
med jordsystemet

Det gar att ansluta alla typer av frekvensomriktare till ett symmetriskt jordat TN-S system
(mittjordad Y-koppling). Frekvensomriktaren levereras med EMC- och VAR-skruvarna
installerade. Skruvarnas material (plast eller metall) beror pa produktvarianten. Tabellen visar
nar EMC-skruven av metall (koppla fran det inbyggda EMC-filtret) eller VAR-skruven av metall
(koppla fran varistorkretsen) ska tas bort.

1

Skru- |Skruvmaterial fran Jordningsystem
veti- | fabriken Symmetriskt Hornjordade IT-system (icke-
kett jordade deltasystem, direktjordade eller
TN-S-system mittpunktsjordade hégresistivt
(mittjordad deltasystem och jordade)
Y-koppling) TT-system
EMC |Metall Ta inte bort Ta bort Ta bort
Plast D Ta inte bort? Tainte bort Tainte bort
VAR Metall Ta inte bort Ta inte bort Ta bort
Plast Ta inte bort Ta inte bort Ta inte bort

1) Frekvensomriktare som saljs i Nordamerika har en EMC-skruv av plast.
2) Kan installera metallskruven (medfdljer leveransen av frekvensomriktaren) for att ansluta
det inbyggda EMC-filtret.

8. Anslut matningskablarna
Kretsschema (skdarmade kablar)
ACS180
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1. Koppla fran frekvensomriktaren.

2. Tvaskyddsjordledare. Frekvensomriktarens sikerhetsstandard IEC/EN61800-5-1 kréver
tva jordledare om jordledarens tvarsnitt ar mindre an 10 mm? Cu eller 16 mm? Al. Anvind
till exempel kabelskarmen utéver den fjarde ledaren.

3. Anvdnd en separat jordkabel eller en kabel med separat jordledare om den fjarde
ledarens eller skdarmens konduktivitet inte uppfyller kraven pa jordledaren.

4.  Anvand en separat jordkabel fér motorsidan om skarmens konduktivitet inte ar
tillrdcklig eller om det inte finns nagon symmetriskt konstruerad jordledare i kabeln.

5. 360-graders jordning av kabelskdrmen kravs fér motorkabeln och bromsmotstandskabel
(i féorekommande fall). Detta rekommenderas dven den den inkommande matningskabeln.

6. Bromsmotstand och motstandskabel (tillval, endast for byggstorlek R2...R4).

Anslutningsprocedur (skdarmade kablar)
For atdragningsmoment, se Plintdata fér kraftkablar.

Max. 500 ohm

Digital I/0

10 kohm

Utdkad +24 V DC, max 200 mA

Gemensam nolla fér hjélpspanningsutgangar

Stopp (0)/Start (1)

Fram (0)/Back (1)

Konstant varvtal val 1

Konstant varvtal val 2

Gemensam nolla for alla

| drift

Gemensam digital utgang

Hjalpspanning i digital utgang

Analog 1/O

14 | AI1/DI5

Varvtalsreferens (0...10 V)

13 | AGND

Gemensam nolla for Al

15 | Al2

Ej anvand

16 | AGND

Gemensam nolla fér AO

17 | AO

Utfrekvens (0...20mA)

23 | 10V

Referensspanning +10 V DC

24 | SKARM

Signalkabelskarm

Safe torque off (STO) (endast pa ACS180-04S)

1 S+

Safe torque off. Bada kretsarna maste
vara slutna for att frekvensomriktaren

2 SCND skall starta. Ritningen visar endast den

3 |5 férenklade anslutningen av en saker-

4 S2 hetskrets genom sdkerhetskontakter.
Om STO inte anvénds ska byglarna
som &r installerade pa fabrik sitta kvar.
Se dven avsnitt Safe Torque Off (STO).

Reldutgang

Lr—®—|5 |NC

6 COM Inget fel [Fel (-1)]

7 NO

EIA-485 Modbus RTU

25 | B+

26 | A-

27 | AGND Embedded Modbus RTU (EIA-485)

28 | SKARM

Bygel

OS] Terminering av Modbus PA-AV

J1 | T
J2 | Komm.lage

Obs! Du kan vdlja andra makron pa manéverpanelen. Fér standardmassig 10-tilldelning, se

Val av kommunikationslage

1. Satten varningsetikett for
restspanningar pa lokalt sprak
pa frekvensomriktaren.

2. Skala motorkabeln.

3. Jorda motorkabelskdrmen under
jordningsklamman.

4. Tvinna samman motorkabelskdarmen,
mark den och anslut den till jordplinten.

5. Anslut motorkabelns fasledare till
plintarna T1/U, T2/V och T3/W.

6. Om ett bromsmotstand anvéands, anslut
bromsmotstandskabeln till plintarna
R- och UDC+. Anvand en skarmad kabel
och jorda skarmen under
jordningsklamman.

7. Setill att plintskruvarna R- och UDC+ ar
atdragna. Ga igenom det har steget
aven om inte kablar ansluts till
plintarna.

Skala inkommande matningskabel.

9.  Deninkommande matningskabeln har
en skarm, jorda skarmen under
jordningsklamman. Tvinna sedan
samman skdarmen, mark den och anslut
den till jordplinten.

10. Anslut ledaren for skyddsjord for den
inkommande matningskabeln till
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jordplinten. Vid behov, anvand
ytterligare en PE-ledare.

11.  |3-fas frekvensomriktare, anslut
fasledarna fér den inkommande
matningskabeln till plintarna L1, L2 och
L3. | 1-fas frekvensomriktare, anslut
fasen och de neutrala ledarna till
plintarna L och N.

12. Fast kablarna mekaniskt pa utsidan av
frekvensomriktaren.

9. Anslut styrkablarna

Anslutningsprocedur

GOr anslutningarna enligt det valda

applikationsmakrots férinstallda

styranslutningar. Lat signalledarparen forbli

tvinnade sa néra anslutningarna som mdjligt

for att forhindra signalstérning.

1. Skala en del av styrkabelns yttre skdarm
for jordning.

2. Anvand en 360 graders jordningsklamma
for att ansluta den yttre skarmen till
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jordfliken.
Skala styrkabelledarna.
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4. Anslut ledarna till korrekta styrplintar. Tryck in ledaren i plinten. Vill du frigéra ledaren
drar du den utat samtidigt som du trycker in 6ppnings-/stangningsknappen helt med

hjélp av en platt skruvmejsel.

5. Fast styrkablarna mekaniskt pa utsidan av frekvensomriktaren.

nedan:
Hand/auto Vaxlande Motorpotentiometer

DI1 Start/stopp (Hand) Start framat Start/stopp

DI2 Hand(1)/Auto(0) Start bakat Fram/Back

DI3 Start/stopp (Auto) Konst varvtal val 1 Varvtalsref. upp
DI4 Felaterstéllning Konst varvtal val 2 Varvtalsref. ner
Al1/DI5 z//;rl\,/(tfljge\f/.)(Hand) Felaterstalining (DI5) Konst varvtal 1 (DI5)
A2 z/;rvztoalr;r:)f (Auto) Varvtalsref. (0...10 V) anvands ej

PID Hand/PID

DI1 Start/stopp Start/stopp (hand)

DI2 Internt borvarde val 1 Hand(1)/PID(0)

DI3 Internt borvdrde val 2 Start/stopp (PID)

DI4 Konstant varvtal val 1 Konstant varvtal val 1

Al1/DI5 | PID-borvarde (Al1, O...10V) Handlage varvtalsref. (Al1,0...10 V)
A2 Processaterkoppling (4...20 mA) Processaterkoppling (4...20 mA)

Pulsstyrning Modbus

DIl Start(puls) Start/stopp (hand)

DI2 Stopp (puls) Framat/bakat (hand)

DI3 Framat(0)/Bakat(1) Hand (1)/modbus (0)

DI4 Konstant varvtal val 1 Felaterstallning

Al1/DI5 |Val av konstant varvtal 2 (DI5) Konstant varvtal val 1 (DI5)

Al2 Varvtalsref. (0...10 V) Varvtalsref. (hand, 0...10 V)

DO 1 drift
Alla makron | RO Fel (-1)

AO Utfrekvens (0...20 mA)

1
2.
3.

Inbyggd féltbussanslutning
Anslut faltbussen till EIA-485 Modbus RTU-plinten, som &r placerad pa frekvensomriktarens
front.
Sa héar konfigurerar du Modbus RTU-kommunikationen med den inbyggda faltbussen:
Anslut faltbusskablarna och nédvandiga 1/0-signaler.
Anvand byglarna for att gora terminerings- och férspanningsinstallningar.

Spanningssatt frekvensomriktaren och stall in de nédvandiga parametrarna.
Ett anslutningsexempel visas nedan.
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Terminering TILLY

JIH Terminering
FRAN
JZE Modbus-lage

H H
JlE Terminering
FRAN
12
E Modbus-lage

AGND

2]

1 E Terminering TILLY
JZE Modbus-lage

Automationsre-
gulator

Frekvensomriktare

Frekvensomriktare

Frekvensomriktare

1) Enheternaivarje dnde av faltbussen maste ha terminering tillslagen. Alla andra enheter
maste ha terminering franslagen.

2) Koppla ihop kabelskarmarna vid varje frekvensomriktare men anslut dem inte till
frekvensomriktaren. Anslut skarmarna endast till jordningsplinten jordningsplinten i
automationsregulatorn.

3) Anslut AGND-ledaren till signaljordsreferensplinten i automautomationsregulatorn.

10. Ta frekvensomriktaren i drift

VAN

VARNING! Innan du kér igang frekvensomriktaren, kontrollera att installationen &r
klar. Kontrollera dven att det ar sdkert att starta motorn. Koppla bort motorn fran
den 6vriga utrustningen om det finns risk for skador.

For information om anvandargranssnittet, se ACS180 User interface guide
(3AXD50000606696 [engelska]).

1
2.
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Spanningssatt frekvensomriktaren.

Vélj enheterna (internationella eller amerikanska). Ange

motortyp i vyn Motor data:
AsynM: Asynkronmotor.

PMSM: Permanentmagnetiserad synkronmotor

Véljer motorstyrningsmetod:

Vector: Varvtalsreferens. Detta lampar sig i de flesta fall
Frekvensomriktaren gér en automatisk stillastaende ID-
korning nar frekvensomriktaren startas forsta gangen.
Scalar: Frekvensreferens. Anvand inte det har laget for
permanentmagnetiserade synkronmotorer.

Anvand det hdr laget nar:
® Antalet motorer kan andras.

® Motorns markstrém ar mindre &n 20 % av

frekvensomriktarens markutstrém.
Ange motorernas markvarden.

Starta motorn och kontrollera roteringsriktningen. Om

riktningen &r felaktig:
¢ Andra installningen Fasordning eller
¢ Andra fasordningen fér motorkabeln.

Obs! | vektorstyningslage gor frekvensomriktaren en

automatisk stillastaende ID-kérning forst.

I vyn Motor controlview, stll in start- och stopplage.
Stall in accelerations- och retardationstider.

Stall in max- och minvarvtal.

I vyn Control macros, valj tillampligt makro.

Justera frekvensomriktarens parametrar efter
tillampningen. Du kan anvénda assistentmandverpanelen
(ACS-AP-..)) eller PC-verktyget Drive Composer.

Asynhl Scalar
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https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3BFE64059629&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
https://library.abb.com/
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50000606696&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=Launch

Varmngar och fel Pzagr.zl‘;r. C Pafr. Namn > Igzzal(:rgnga;l;)/(;ngg:{vall‘()s'::andardvarde i fetstil) 1) De rekommenderade sékringarna fér grenledningsskydd maste anvandas for att
o C°”5ta”t f'eqency : »soo’oo SOO,OOHZ, 15Hz uppréatthalla IEC/EN/UL 61800-5-1-listan.
. . : R s : - onstant freqency -00,00... ) Z z 2) Frekvensomriktaren lampar sig fér anvdndning i kretsar med matningskapacitet upp till
1
VARNINGZ Om funktlongrna for automatisk fe'ateFSta"’?‘”g e"e't autgmat}sk omstart 28.72 |Freq acceleration time1 (0,000 ...1800,000s,3s 100 000 A rms symmetriskt vid hégst 480 V (480 V frekvensomriktare) eller 240 V (240 V
aktiveras i frekvensomriktarens styrprogram, se till att inga farliga situationer kan Socel n . frekvensomriktare) forutsatt att systemet skyddas av sakringar enligt tabellen
uppsta. Dessa funktioner terstiller frekvensomriktaren automatiskt och startar om 2873 Frfq ecelerationtime 10,000 1800,000, 35 3) Som ett alternativ till sdkringar i klass T kan sakringar i klass J eller klass CF ‘med samma
dnfte”n efter ett fel ell;r matmrllgsaYbroét me dessa Ifgnkgﬁnelr ar akt;vecgal(i:l(le maslte Grupp 30 Gr.an‘ser markspanning och markstrém anvéndas for grenledningsskydd av 3-fas frekvensomriktare.
installationen var%ty igt markt enligt definitionen i IEC/EN 6. 8’90 5 elklausu 30.11 |Minimum speed -30000,00 ... 30000,00rpm, -1500,00 rpm 4) Se Alternate Fuses, MMPs and Circuit Breakers for ABB Drives (3AXD50000645015
6.5.3, till exempel "DEN HAR MASKINEN STARTAR AUTOMATISKT". 30.12 [Maximum speed -30000,00 ... 30000,00 rpm, 1500,00 rpm [engelska]) for ytterligare UL-sékringar och effektbrytare som kan anvédndas som
30.13 | Minimum frequency 500 ... 500 Hz, -50Hz grenledningsskydd.
Kod Beskrivning 30.14 [ Maximum frequency -500 ... 500 Hz, 50Hz . -
2310 Overstrom. Utstrommen ar 6ver den interna gransen. Det kan orsakas av ett 30.17 | Maximum current beroende pa variant Plintdata for kraftkablar
jordfel eller fasbortfall. Grupp 31 Fel funktioner Byggstor- | L1, L2, L3, T1/U, T2/V, T3/W, R-, R+/UDC+, UDC- PE
2330 Jordfel. En lastobalans som typiskt orsakas av ett jordfeli motorn eller motorkabeln. 3111 [Fault reset selection [[O]E;j valt, [2]D11, [3]DI2, [4]DI3, [5]DI4, [6]DI5 |e)|l(gg L - Z Uhbih — .
- = —— Py Min. ledara- | Max. ledara- | Atdragningsmo- | Max. ledara- Atdrag-
2340 Kortslutning. Det ar kortslutning i motorn eller motorkabeln. Grupp 40 BSrvdrde PID-regl rea (fast/ rea (fast/ ment rea (fast/ ningsmo-
3130 Fasbortfall fran matande nat. Spanningen i DC-mellanledet pendlar. 40.07 | Process PID operation [0]Av, [1]PA, [2]Pa nar omriktaren kdrs mangtradig) | mangtradig) mangtradig) ment
3181 Matning felkopplad. Matningsspanning och motorkabelanslutningar ar felaktiga. 2008 ?(ﬁef SbackT [BTAR RONE T mmZ [AWG| mm? [AWG Nm Ibf.in mm? [AWG| Nm [Ibfin
3210 Overspanning i DC-lank. Det ar 6verspanning i DC-mellanledet. ‘ et  Teedback 1 source procent, procen
L = -g - = = L g — 40.16 [Set1 setpoint 1source [2]Internt borvarde aktivt, [11]AIl procent, [12]AI2 RO 02/02| 18 6/4 10 |05...06 5 6/4 10 12 10,6
3220 Underspanning i DC-lanken. Det &r underspanning i DC-mellanledet. procent RL.R2 02/02| 18 6/6 8 |05.06 5 6/4 10 12 | 106
3381 |Utgiende fas saknas. Ingen av de tre faserna dr ansluten till motorn. 7024 | Set 1internal setpoint 0 [-200000,00 ... 200000,00, 0 R3 05/05| 20 | 16/16 | 6 |12..15|1L..13| 16/16 | 6 | 12 | 106
5091 Safe torque Off. safe torque Off_funktTonenA (STO) &r pa _ 40.31 [Set1deviation inversion |[[0] Inte inverterad (ref - aterk), [1] Inverterat R4 0,5/0,5| 20 25/35 2 2,5..37 | 22...32| 25/35 2 12 | 10,6
6681 EFB-kommunikationsbortfall. Avbrott i den inbyggda faltbusskommunikationen. (aterk - ref)
AFF6 ID-korning. Motorns ID-kérning intraffar vid nasta start. 4032 |Setlgain 0,01 ...100,00, 1 N.°t%" inimal X led hari sclvandigtvis tillrick Srfdrand
FA81 Safe Torque Off 1: Safe Torque Off-krets 1 i-'i'r bruten. 40.33 [Setlintegration time 0,0...9999,05,60 s kaegarggm?da;g%]\é:\aal beelg;i::ga arinte nodvandigtyis tillracklig stromforande
FA82 Safe Torque Off 2: Safe Torque Off-krets 2 &r bruten. Grupp 45 Energibesparingar ® Plintarna accepterarinte en ledare som ar en storlek storre an den maximala angivna
4511 |Energy optimizer [[Olinaktivera, [1JAktivera . gzdtarare'an la antalet led it dr 1
. . Grupp 58 Inbygod faltbuss ef ma>:1ma ? antalet ledare per plint ar 1.
Lista med de vanligaste parametrarna 5801 [Protocolenable [OTinget, [TModbus RTU Krav pa fritt utrymme
For en fullstindig lista med parametrar, se beskrivningen av systemprogramvara fér 58.03 |Node address 0...255,1 Bvoostor Sver Under Sidor
frekvensomriktaren. 5804 |Baudrate 1] 4800, [2] 9600, [3] 16200, [4] 38400, [5] 57600, [6] o s o s o m um
Par. Nr. | Par. Namn [Instaliningar/intervall (standardvarde i fetstil) 76800, [7] 115200 RO 75 3 75 3 50 >
Grupp 99 Motordata 58.05 |Parity [018N1, [1]8N2, [2]8,00E+01, [3]801 Rl RZ -5 3 75 3 0 o
99.03 |Motor type [0]Asynkron moto:, [1]Permanentmagnetmotor 58.06 CommunTcatTon control [[0]Vald, [}Uppdat inst ] Obs! For byggstorlek RO krivs 50 mm sidoavstand. Med en omgivningstemperatur pa < 40 °C
99.04 |Motor control mode [0] Vektor, [1] Skalar 58.14 Cotmmumcauon loss [Olingen atgard, [1]Fel, [2]Senaste varvtal, [5]Varning kan enheterna installeras sida vid sida.
99.06 |Motor nominal current beroende pa variant action o .
99.07 |Motor nominal voltage beroende pa variant . Matt OCh V‘kt
99.08 |[Motor nominal frequency |beroende pa variant Markdata W D
99.09 |[Motor nominal speed beroende pa variant Instrém Utgangsdata - 1
99.10 |Motor nominal power beroende pa variant Typ Utan | Med Max [e 558 -
11 (M inal 1 reak- | reak- | strom | Normal drift Latt drift Tung drift
99, otor noana cos@ 0,00 ,OOﬂ ] ACS180- | tor tor . I:n "
99.12  [Motor nominal torque beroende pa variant 04x-... T T 7 7 P P 7
99.16 | Motor phase order [OJUVW, [TJUWV 1 1 max | kN ha = Ld o ha_| n Pa = 80308 - o
Grupp O1 Arvarden (skrivskyddade) A A A A [ kw | A [kw ] A [ kw ] o
101 |Motor speed used -30000,00 ... 30000,00 RPM 1-Fas Uy =230V (intervall 200 ... 240 V) \
106 | Output frequency 500,00 ... 500,00 Hz 02A4-1 5 3,3 3.2 24 [037] 23 [037] 05 | 1,8 [0,25]0,;33 i
1.07 Motor current 0,00...30000,00 A 03A7-1 6,9 4,8 4,3 37 0,55 35 0,55 | 0,75 24 1037 ] 05 TS 00
1.10 Motor Torque -1600,00 % ... 1600,00 % 04A8-1 9 6,2 6,7 48 0,75 | 46 | 0,75 1 37 | 0,55 ]0,75 9=0Xis gm
111 DC voltage 0,00...2000,00V 06A9-1 12,6 9,2 8,1 6,9 1,1 6,6 11 1,5 4,5 | 0,75 1 5 —
113 | Output voltage 0..2000V 07A8-1 | 17,3 12 11,9 7.8 1,5 74 | 15 2 66 | 11 |15
114 Output power -32768,00 ... 32767,00 kW 09A8-1 21,8 17 13,3 9,8 2,2 9,3 2,2 3 7,4 15 2 Byggs- Matt Vikt
Grupp 5 Diagnostik (skrivskyddade) 12A2-1 | 239 | 211 | 176 | 122 3 16 | 3 3 [ 98|22 ] 3 torlek [ {1 H2 H3 w D M1 M2
2?? [ :Qun—nme counter [ 046'0655?-20"29;" 3-Fas Uy = 230 V (intervall 200 ... 240 V) mm|[tum|mm [tum| mm [tum|[mm| tum | mm [tum |[mm|[tum| mm [tum| kg | Ib
SroonT0 L:;’:;:e:;;':‘ieora‘”'e [400...1600% 02A4-2 | 36 | 24 | 32 24 | 037 ] 23 [037] 05 | 18 | 0,25 0,33 RO | 174 |6,85|2098,23| 136 |5,35| 70 | 2,76 | 143 |5,63| 60 |2,36| 164 |6,46|0,92| 2,03
1024 |R01 source |[2]Redo drife, (711 drife, [141Fel, [16]Fel/varning 03A7-2 5,6 3,7 4,3 37 0,55 35 0,55] 075 | 24 [ 037 | 0,5 R1 |190|7,48(220|8,66| 152 [5.98| 70 | 2,76 | 143 [5,63| 60 |2,36| 180 (7,09 (1,24| 2,73
Grupp 11 Standard DI, RO 04A8-2 | 7,2 4,8 6,7 48 | 075 ] 46 o075 1 37 055 (075 R2 |202]7,95(230(9,06|164,5]6,48|120| 4,72 | 143 |5,63|1064,17[190,5] 7,5 |1,92] 4,23
11.06 | DO output source [[2] Redo drif, [711drift, [14] Fel, [16] Fel/varning 06A9-2 | 10,4 6,9 81 6,9 11 6,6 11 15 45 1075 | 1 R3 [205(8,07|241| 9,5 [164,5(6,48|170 | 6,69 | 174 |6,85|148(5,83| 191 |7,52| 3,3 | 7,28
1121 |DI5/Al configuration | [0]Digital ingang, [1]Analog ingang O7A8-2 | 11,7 | 7,8 11,9 78 | 15 | 74 | 15 ] 2 | 66| 11 | L5 R4 [205]8,07[240]9,45[164,5]6,48]260 [10,24[178,6]7,03[ 234 9,21 | 191 [7,52] 5,3 [11,69
Grupp 12 Standard Al 09A8-2 | 147 | 98 | 133 | 98 [ 22 | 93 [ 22 [ 3 [ 74 [ 15 [ 2
1215 A unit selection IV, [I0]mA 15A62 | 192 | 156 | 193 | 156 | 3 | 146 | 3 3 [107] 22 | 3 Miljovillkor
12.17 |All min -22,000 ... 22,000 mA eller V, OmA eller O V 17A5-2 | 236 | 17,5 22 17,5 4 16,7 4 5 12,2 3 3 Krav Under drift (installerad for stationar anvandning)
12.18 [All max -22,000 ... 22,000 mA eller V, 20maA eller 10V 25A0-2 | 27,7 25 315 25 55 | 242 | 55 | 75 | 175 4 5 Installationsh&jd 0...2000m
1219 [All scaled at AlL min -32768,000 ... 32767,000, 0 033A-2 | 339 32 45 32 75 | 308 | 75 10 25 | 55 | 75 Nedstampling: . L .
1220 [AIl scaled at All max -32768,000 ... 32767,000, 50 048A-2 | 48,4 | 48 57,6 48 1n 462 | 11 15 32 | 75 | 10 ] Utstrommen |m1?5te nedstdmplas 1 % for varje 100 m &ver 1000 m.
1225 [AlZ untt selection [ZIV, [I0]mA 055A2 | 60 | 55 | 864 | 55 | 11 | 528 11 | 15 | 48 | 11 | 15 f”f';f;‘:"‘e’eat For 'iysggféﬂ' R et tillat
1227 |Al2 min -22,000 ... 22,000 mA eller V, 0 mA eller 0 V 3-fas Uy = 400 V (omrade 380 ... 415 V) u peratur Far"'byggst;,:;gf:, ,;is RL.a en-
12.28 | Al2 max -22,000 ... 22,000 mA eller V, 20mA eller 10V 01A8-4 2,8 15 2,2 18 0,55 17 0,55 _ 1,2 0,37 _ -10...+60 °C. Ingen fI’O’S’; tiliéten.
1229 |Al2 scaled at Al2 min -32768,000 ... 32767,000, 0 02A6-4 | 36 | 19 3.2 26 | 075 25 | 075 - 18 | 055 - Se nedstampling i Hardware Manual (3AXD50000467945 [engelska]).
1230 [AlI2 scaled at Al2 max -32768,000 ... 32767,000, 50 03A3-4 | 46 25 43 33 11 31 1,1 - 24 | 075 - Relativ fuktighet <95 % (IEC 60068-2-78) utan kondens
Grupp 13 Standard AO 04A0-4 | 63 33 5.9 4 15 3,8 15 N 33 11 N [Fororeningsnivaer Inget ledande stoft tillatet.
13.12 [AO1 source [3]Frekvens, [4]Motorstrém 05A6-4 9.1 46 72 56 22 53 22 N 4 15 N Stotar och fritt fall Tillats inte
1315 | AO1 unit selection [21V, [10ImA : - N ; : * , ; o
07A2-4 12 59 10,1 72 3 6,8 3 - 5,6 2,2 - :
13.17 | AOL source min -32768,000 ... 32767,000, 0 ooraa | 13 T 79 5 e T 2 Tso [ 4 T s T Markningar
13.18 | AO1 source max -32768,000 ... 32767,000, 50 > 3 : - Tillampliga markningar visas pa produktens typbetecknin:
. 12A6-4 | 17,4 | 12,6 16,9 12,6 5,5 12 55 - 9,4 4 - phg 9 pap yp 9
13.19 |[AO1 outat AO1 src min -22,000 ... 22,000 mA eller V, 0 mA eller OV A0 252 17 227 7 75 62 75 26 55
13.20 |[AOlLoutat AOlsrc max |-22,000 ... 22,000 mA eller V, 20mA eller 10V - . 2 - > - = 2 - =
Grupp 19 Driftsiage 25A0-4 | 31,8 | 25 | 306 | 25 1 | 238 1 - w7 [ 75 | - c € c us @ [H[ 2“
1911 | Extl/Ext2 selection [OJEXTL, [LIEXTZ, [31DIL, [41DIZ, [5]D13, [61DI4, [7]DI5, 033A-4 | 40,7 | 32 45 32 15 |305 | 15 S = I LISTED d %Aw‘c‘y
[32]Inbyggd faltbuss 038A4 | 49 | 38 | 57,6 38 | 185 36 |185[ - 32 [ 15 | - o
19.17 | Local control disable [0INej, [1]7a 045A-4 | 557 | 45 68,4 45 22 42 22 - 38 | 185 | - CE EAC UKCA EIPgron  WEEE  TUV Nord
Grupp 20 Start/stopp/riktning 050A-4 | 55,7 5(3 81 50 22 48 22 - 45 22 - Safe Torque off (STO)
2001 |Extlcommands [O] Ej vald, [1] In1 Start, [2] In1 Start;In2 Dir, [3] In1 Start 3-fas Uy = 460 V (omrade 440 ... 480 V) Frek Kt h STO-funktion (Safe T Off) i enlighet med IEC/EN 61800-5-2
framat;In2 Start bakat, [4] In1P Start;In2 Stopp, [5] In1P 01A8-4 | 19 13 22 _ R 16 . 075 | 11 R 05 rexvensomrixtaren har en -Tunktion (Safe Torque OIT) 1 enlighet me -oe.
- X o 2 2 2 2 2 2 2 Den kan till exempel anvdandas som slutlig utgang for sakerhetskretsar som stoppar
Start;In2 Stopp;In3 Rotr, [6] In1P Start framat;In2P 02A6-4 | 2,4 1,6 3.2 - - 2,1 - 1 1,6 - 075 frekvensomriktaren i handelse av fara (till exempel en nédstoppskrets).
Start bakat;In3 Stopp, [14] Inbyggd faltbuss 03A3-4 35 21 23 " B 3 " 15 21 R 1 N R N K o . X
2003 [Extlinl source [OJATId av, [ZIDIE, B3ID12, (41013, [SIDI4, 61015 oanoa |46 T 28 [ 59 | = T - T35 [ - [ 2 T 5 [ - 55 ritarens ugangectaq och binciar dirmed frelvarsomrikearen fran att generera detvidroor
2004 |Extlin2source [O]Alltid av,[2]D11, [3]DI2, [4]DI3, [5]DI4, [6]DI5 05A6-4 6'9 3,8 7,2 N N 4'7 N 3 34 N 2 ment som kravs for att driva motorn. Styrprogrammet genererar en indikering enligt parameter
20.05 [Extlin3source [0]Alltid av, [2]DI1, [3]DI2, [4]DI3, [5]DI4, [6]DI5 . - - - - 31.22. Om motorn roterar nar funktionen trader i kraft rullar den ut. Om aktiveringsbrytaren
20.06 | Ext2 commands [O]Ej vald, [1]in1 start, [2]inl start;in2 riktn,, [3]Inl start O7A2-4 9,2 5 10,1 - - 6 - 3 4,8 - 3 sluts inaktiveras STO. Eventuella fel som genereras maste aterstéllas fére omstart.
framat;In2 start back, [4]In1P start; In2 stopp;In2 09A4-4 10,3 6,7 13 - - 7.6 - 5 6.3 - 3 STO-funktionen har en redundant arkitektur, dvs. bada kanalerna maste anvandas i
stopp,[5]In1P start;In2 stopp;In3 riktn., [6]In1P start 12A6-4 | 14.8 11 16,9 - - 1 - 7,5 7,6 - 5 implementeringen av sékerhetsfunktionen. Sékerhetsdata som ges beréknas for redundant
framat;In2P start back;In3 stopp, [14]Inbyggd faltbuss 17A0-4 | 20.3 14 22,7 - - 14 - 10 11 - 7,5 anvandning och gller inte om inte bada kanalerna anvénds.
20.08 | Ext2inlsource [OJAIItid av, [2]DI1, [31DI2, [41DI3, [5]DI4, [6]DI5 25A0-4 | 26.6 | 21 30,6 - - 21 - 15 14 R 10 - -
20.09 [Ext2in2 source [O]Alltid av, [2]DI1, [3]DI2, [4]DI3, [5]DI4, [6]DI5 033A-4 | 33,7 27 45 - - 27 - 20 21 _ 15 VARNING! S‘I"O-funktwnen skiljer inte spanningarna i huvud- och hjalpkretsar fran
20.10 |Ext2in3source [0]Alltid av, [2]DI1, [3]DI2, [4]DI3, [5]Dl14, [6]DI5 038A-4 | 41,3 34 57,6 - - 34 - 25 27 - 20 frekvensomriktaren.
20.21 |Direction [0]Begart, [1]framat, [2]back 045A-4 | 46,9 40 68,4 - - 40 - 30 34 - 25
Grupp 21 Start-/stopplage 050A-4 | 46,9 | 42 81 42 30 | 40 30 Noter: L X )
2101 [Start mode [0]Snabb, [1]Konst tid, [2JAutomatisk I, Matningsstrém fér 230 V och 300V med motoreffek PN(kW) och for 480 Vmed ®  Omstopp genom utrullning &r oacceptabelt méste systemet och den drivna
21.02 |Magnetization time 0...10000 ms, 500ms motoreffekt P, 4 (hk). utrustmngen sto!a;?as rl‘ued normal stoppme'tod, 1r'man STO aktn{eras.
21.03 |Stop mode [0]Utrullning, [1]Ramp Imax M_axdutsgrégﬂHTillgéngligt under 2 sekunder per 10 minuter nar utgangsfrekvensen dr ® STO-funktionen dsidosatter alla andra funktioner i frekvensomriktaren.
- - mindre &n 9 Hz. .
2119 |Scalar start mode [0]Normal, [1]Konst tid, [2]Automatisk, Iy Nominell utstrém. Maximal kontinuerlig rms-utstrém (ingen 6verlast). Anslutning
[3]Momentférstarkning, [5]Flygande start Iig Kontinuerlig utstrém rms Tillater 10 % Sverbelastning under 1 minut per 10 minuter. Sakerhetskontakterna maste 6ppna/stinga med en maximal inbérdes tidsskillnad p& 200 ms.
Grupp 22 Val varvtal referens Iy Kontinuerlig utstrém rms Tillater 50 % Gverbelastning under 1 minut per 10 minuter. Dubbelskarmad partvinnad kabel rekommenderas for anslutningen. Max. kabellangd mellan
22.11 [Extlspeed refl [1]AI1 skalad, [2]AI2 skalad, [8]IFB refl, [9]iFB ref2, Py Typisk motoreffekt vid normal drift (6verlast) brytaren och omriktaren ar 300 m. Kabelskarmen ska endast jordas vid styrenheten.
[16]PID P,y Typisk motoreffekt vid latt drift (10 % verlast) . .
2218 | Ext2 speed refl [OINGII, [1]AI1 skalad, [2]AI2 skalad, [B]IFB refL, [O]IFB Prg Typisk motoreffekt vid tung drift (50 % dverlast) . . Validering
ref2, [16]PID I;IVE\EII:/?AMB gdller de flesta 4-poliga IEC-motorer. hk-data géller de flesta 4-poliga For att sakerstélla sdker drift av en sdkerhetsfunktion krévs ett valideringstest. Testet maste
3222 |Constant speed seli___[[OJAtid av, (2101, 31012, 41013, [51DA, (6107 -motorer. AR e e b e A A e Ao
2223 [Constant speed sel2 [0]Alltid av, [2]DI1, [3]DI2, [4]DI3, [5]DI4, [6]DI5 Saknngar och typ'ISka. kraftkabeldimensioner son. Valideringsinstruktioner for STO-funktionen finns i frekvensomriktarens
22.26 |Constant speed 1 -30000,00 ... 30000,00 rpm, 300 rpm Sakringar Kabelledarstorlekar | Bygo- hardvaruhandledning.
22.27 Constant speed 2 -30000,00 ... 30000,00 rpm, 600 rpm Typ 3 R UL TOZ4 (Cu) storlek Tekniska data
22.28 | Constant speed 3 ~30000,00 ... 30000,00rpm, 900 rpm ACS180 9 9 ~<ass S B Re s
2271 |Motor potentiometer [Olinaktiverat, [1]Aktiverat (Aktiverat (init vid start)), -04x-... ABB-typ Bussmann-typ BE‘QS;'::':"'/ mm? AWG . Min. spanning vid S1 och S2 ska tolkas som 1: 13V DC
function [2]Aktiverat (ateruppta alltid), [3]Aktiverat med yP STO-reaktionstid (kortaste detekterbara avbrott): 1 ms
initiering till &rvarde 1-fas Uy = 230 V (intervall 200 ... 240 V) ® STO-svarstid: 2 ms (typiskt), 5 ms (maximalt)
2272 |Motor potentiometer -32768,00... 32767,00, 0,00 02A4-1 C10G10 FWP-32G14F JIN-6 3x15+15 16 RO . E::?:;E;E)er;:igdst;:idKeir;iLfr;:;Lﬁai(;a?fg :\::gre an 200 ms
initial value = = = :
e OSATT | CIOGIS | FWP32GIaF | INI0 [ 3¥LSTLS | 16 | RO |+ ropcrgjning av STO-felinlkering (parameter 3122 < 500 ms
. ’ ’ ’ ’ ’ - - - , , ® STO-varningsindikeringsférdréjning (parameter 31.22): < 1000 ms
source M X X 22
_ _ 06A9-1 C10G20 FWP-50G14F JIN-20 3x15+15 16 R1 ® Séakerhetsintegritetsniva (EN 62061): SIL 3
22.74 Notor potentiometer [0JEj vald, [2IDIL, [3]DI2, [4]DI13, [5]D14, [6]DIS 07A8-1 C10G25 FWP-50G14F 7IN-25 3x25+25| 14 R * Prestandaniva (EN ISO 13849-1): PL e
Own source . 09A8-1 C14G40 FWP-50G14F JIN-35 3x25+25 14 R1 Frekvensomriktarens STO &r en sédkerhetskomponent av A-typ enligt definitionen i IEC 61508- 2.
22.75 | Motor potentiometer 0,0...3600,0 5, 40,0 s = n - For fullstandig sdkerhetsdata, exakta felfaktorer och felligen fér STO-funktionen, se
12A2-1 C14G40 FWP-63G22F JIN-35 3x25+25 14 R2 : o .
ramp time frekvensomriktarens hardvaruhandledning.
22.76 | Motor potentiometer min |-32768,00... 32767,00, -50,00 3-fas Uy =230V (intervall 200 ... 240 V)
value i 02A4-2 C10G6 FWP-25G14F JIN-6 3x15+15 | 16 RO Forsakran om overensstammelse
2277 Motor potentiometer -32768,00... 32767,00, 50,00 03A7-2 C10G8 FWP-32G14F JIN-10 3x15+15 16 RO
max value 04A8-2 C10G16 FWP-32G14F JIN-10 3x15+15 | 16 RO - =
Grupp 23 Vaf"tla's ref rampgen =500 06A9-2 C10G16 FWP-50G14F JIN-15 3x15+15 | 16 R1 < <
= | AT e 2 | S s 07A82 | C10G20 FWP-50G14F 33N-20 3x25+25| 14 | R
Sraep 78 |Fr:li3:r::r‘e‘;:re‘:lie o [0.000... ,000s, 53,0008 09A82 C10G25 FWP-50G14F JIN-20 3x25+25 | 14 RL g
2811 |Extlfrequency refl [1JAIL skalad, [2]AI2 skalad, [8]IFB refi, [O]iFB ref2, 15A6-2 €10G32 FWP-50G14F JIN-30 3x6+6 0 R2 £
[16]PID 17A5-2 C10G32 FWP-50G14F JIN-35 3x6+6 10 R2 S
2815 |Ext2 frequency refl [OINoII, [1]AIL skalad, [2]AI2 skalad, [8]IFB refl, [O]IFB 25A0-2 | OFAFOOOH50 | FWP-80G22F JIN-50 3x6+6 10 R3 s
ref2, [16]PID 033A2 | OFAFOO0H63 | FWP-100G22F JIN-60 3x10 + 10 8 R3
2822 |Constant frequency sell | [O]JAlltid av, [2]DI1, [3]DI2, [4]IDI3, [5]DI4, [6]DI5 048A-2 | OFAFO00H100 FWP-150A JIN-100 3x25 + 16 4 R4 5
28.23 [ Constant frequency sel2 [[O]Alltid av, [2]DI1, [3]DI2, [4]DI3, [5]DI4, [6]DI5 055A-2 | OFAFO00H100 FWP-150A JIN-100 3x25+16 4 R4 a
28.26 | Constant fregency 1 -500,00 ... 500,00Hz, 5 Hz 3-fas Uy = 400 V (intervall 380 ... 415 V) eller 460 V (intervall 440 ... 480 V) 12
01A8-4 C10G4 FWP-20G14F J1s-6 3x15+15 16 RO =
Anslutande dokument Caked | ce | wesoeur | we [axisiis | 6 [ Ro | |<
ACS180 lista Sver Information om ACS180 Smart Guide > . s v v
handledningar ekodesign (EU 2019/1781) 04A0-4 C10G10 FWP-25G14F J3s-10 3x15+15 16 R1
05A6-4 C10G16 FWP-25G14F J3S-20 3x15+15 16 R1
07A2-4 C10G20 FWP-32G14F J35-20 3x25+25 14 R1 £
09A4-4 C10G25 FWP-32G14F J3s-25 3x25+25 14 R1 S
£
12A6-4 C14G32 FWP-50G14F J3S-30 3x25+25 14 R2 S
17A0-4 C14G40 FWP-50G14F J3s-35 3x6+6 10 R2 E
25A0-4 OFAFO00H50 FWP-80G22F J3s-50 3x6+6 10 R3 2
033A-4 OFAFO00H63 FWP-100G22F J3S-60 3x10+10 8 R3
038A-4 OFAFOOOHS80 FWP-125A J1S-80 3x10 +10 8 R4 |
045A-4 | OFAFOOOH100 FWP-150A 135-100 3x16 + 16 6 R4
3AXD50000716883 Rev C 5V 2022-03-25 050A-4 | OFAFOOOHIO0 | FWP-150A 135-100 3x25+16 4 R4

Oversattning av originalinstruktioner.
© Copyright 2022 ABB. Med ensamratt.
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