INVERSORES DE FREQUENCIA DE MAQUINARIO ABB

Inversores de frequéncia ACS180
Guia rapido de instalacao e inicializagao

1000808080807

Instalar o inversor de frequéncia em um trilho DIN para

tamanhos de carcaca R3 e R4
Mova a peca de bloqueio para a esquerda. Se necessario, use uma chave de fenda.
Empurre e segure o botao de bloqueio para baixo.
Coloque as guias superiores do inversor de frequéncia sobre a borda superior do trilho DIN.
Coloque o inversor de frequéncia contra a borda inferior do trilho DIN.
Solte o botao de bloqueio.
Mova a peca de bloqueio para a direita.
Verifique se o inversor de frequéncia estd instalado corretamente.
Para remover o inversor de frequéncia, abra a peca de bloqueio e remova o inversor de
frequéncia do trilho DIN.
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6. Meca aresisténcia de isolamento

Inversor de frequéncia: Nao faca testes de tolerancia de tensdo ou de resisténcia de
isolamento no inversor de frequéncia, pois esses testes podem danificar o inversor de
frequéncia.

Cabo de alimentacao de entrada: Meca o isolamento do cabo de alimentagédo de entrada
antes de conectd-lo. Cumpra os regulamentos locais.

Motor e cabo do motor:

1. Verifique se o cabo do motor esta conectado ao motor e desconectado dos terminais de
saida do inversor de frequéncia T1/U, T2/V e T3/W.

2. Useuma tensdo de 1.000 V CC para medira
resisténcia de isolamento entre cada condutor de
fase e o condutor de aterramento de protecéo. A
resisténcia de isolamento de um motor ABB deve
ter mais de 100 Mohm (a 25 °C [77 °F]). Para obter
informagdes sobre a resisténcia de isolamento de
outros motores, consulte a documentagéo do
fabricante.

Aumidade no motor diminui a resisténcia de
isolamento. Se houver suspeita de umidade no
motor, seque o motor e repita a medigdo.

U1-PE, V1-PE, W1-PE

7. Certifique-se de que o inversor de frequéncia seja
compativel com o sistema de aterramento

Vocé pode conectar todos os tipos de inversores de frequéncia a um sistema TN-S aterrado
simetricamente (conector em Y aterrado centralmente). O inversor de frequéncia é entregue
com parafusos EMC e VAR instalados. O material dos parafusos (plastico ou metal) depende
da variante do produto. A tabela mostra quando remover um parafuso EMC de metal (desco-
necte o filtro EMC interno) ou parafuso VAR de metal (desconecte o circuito do varistor).

| t ~ d Eti- Material do Sistemas de aterramento
nstrucoes de sequranca queta para’fus.o padrao Sistemas TN-S Delta aterrado no Sistemas de TI
- - . N do de fabrica simetricamente canto, delta (sem aterramento
AVISO! Cumpra estas instrugdes. Se vocé as ignorar, poc_ie_rao ocor_rer_danos ao para- aterrados (parte | aterrado no ponto ou com
equipamento, lesbes ou morte. Se vocé nao for um eletricista profissional fuso central aterrada) | médio e sistemas | aterramento de
qualificado, ndo realize servigos de instalagdo elétrica ou de manutencao. PP
TT alta resisténcia)
- . A EMC |Metal N&o remover Remover Remover
® N&o trabalhe no inversor de frequéncia, no cabo do motor, no motor ou nos cabos de —— T — ) — —
controle quando o inversor de frequéncia estiver conectado a entrada de alimentacdo. Plastico Nao remover Nao remover Nao remover
Antes de iniciar, isole o inversor de frequéncia de todas as fontes de tensdo perigosas e VAR Metal Nao remover N&ao remover Remover
certifique-se de que seja seguro iniciar o trabalho. Sempre aguarde 5 minutos apés Plasti Na Na Na
desconectar a entrada de alimentagdo para permitir a descarga dos capacitores de astico a0 remover a0 remover a0 remover

circuito intermediario.

® Nao trabalhe no inversor quando um motor de ima permanente em rotagéo estiver
conectado a ele. Um motor de imad permanente em rotagdo energiza o inversor de
frequéncia, inclusive seus terminais de entrada e saida.

1. Desembalar a entrega

Mantenha o inversor de frequéncia em sua embalagem até que esteja pronto para instala-lo.
Apo6s desembalar, proteja o inversor de frequéncia contra poeira, detritos e umidade.
Certifique-se de incluir esses itens:
® inversor de frequéncia
acessorios de instalagdo (grampos do cabo, parafusos, ferragens etc.)
instrugdes de seguranca
folha de adesivos de aviso em varias linguas (aviso de tensao residual)
guia de interface do usuario
guia de instalacdo rapida e inicializagdo.
Garanta que nao haja sinais de danos nos itens.

2. Reformar os capacitores

Se o inversor de frequéncia ndo tiver sido energizado por um ano ou mais, vocé devera
reformar os capacitores de ligacdo CC. A data de fabricacdo esta no rétulo de designagdo do
tipo. Consulte Capacitor reforming instructions (3BFE64059629 [inglés]).

3. Selecione os cabos e o fusivel

® Selecione os cabos de alimentagdo. Cumpra os regulamentos locais.

. Cabo de alimentacao de entrada: A ABB recomenda usar o cabo simétrico blindado
(cabo VFD) para obter um melhor desempenho de EMC.

. Cabo do motor: Use o cabo simétrico blindado (cabo VFD) para obter melhor
desempenho de EMC. O cabo simétrico blindado também reduz as correntes de
mancal, o desgaste e a tensdo no isolamento do motor.

* Tipos de cabos de poténcia: Nas instalacoes IEC, use cabos de cobre ou aluminio
(se permitido). Nas instalagdes UL, use somente cabos de cobre.

® Classificagdo de corrente: corrente maxima de carga.

® Classificagcdo de tensdao: min. 600 V CA.

* Classificagao de temperatura: Nas instalagdes de IEC, selecione um cabo com
classificagao para temperatura maxima permissivel de 70 °C (158 °F) do condutor
em uso continuo. Nas instalagdes UL, selecione um cabo com classificagdo para ao
menos 75 °C (167 °F).

. Tamanho: Consulte Fusiveis e tamanhos tipicos de cabos de alimentacdo para
conferir os tamanhos tipicos de cabo e Dados do terminal dos cabos de
alimentagdo para conferir os tamanhos maximos de cabo.

® Selecione os cabos de controle. Use o cabo de pares trangados com dupla blindagem
para sinais analdgicos. Use o cabo blindado simples ou duplo para os sinais digitais, de
retransmissdo e de I/0. Nao execute sinais de 24 V e 115/230 V no mesmo cabo.

® Proteja o inversor de frequéncia e o cabo da entrada de alimentacdo com os fusiveis
corretos. Consulte Fusiveis e tamanhos tipicos de cabos de alimentacéo.
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4. Examine a area de instalacao
O inversor de frequéncia se destina a instalagdo do gabinete e tem um grau de protecdo
IP20/UL tipo aberto como padrao.
Examine o local em que vocé instalara o inversor de frequéncia. Certifique-se de que:
® O local de instalagdo é suficientemente ventilado e o ar quente ndo recircula.
® Ha espaco suficiente ao redor do inversor de frequéncia para resfriamento, manutencao e
operagdo. Para obter os requisitos minimos de espaco livre, consulte Requisitos de
espaco livre.
® As condicdes ambientais estdo de acordo com os requisitos. Consulte Condicées
ambientais.
® Asuperficie de instalagdo estd o mais vertical possivel e é forte o suficiente para suportar
o peso do inversor de frequéncia. Consulte Dimensdes e pesos.
® Asuperficie de instalagado, o piso e os materiais préximos ao inversor de frequéncia ndo
sdo inflamaveis.
® Nao existem fontes de campos magnéticos fortes, como condutores de nucleo Unico de
alta corrente ou bobinas de contator perto do inversor de frequéncia. Um campo magné-

tico forte pode causar interferéncia ou imprecisdo na operacdo do inversor de frequéncia.

5. Instale o inversor de frequéncia

Vocé pode instalar o inversor de frequéncia com parafusos ou em um trilho DIN (perfil cartola,
largura x altura = 35 mm x 7,5 mm [1,4 pol. x 0,3 pol.]).

* Instale os inversores de frequéncia da carcaca RO na posicao vertical. Os inversores de
frequéncia da carcaca RO nao tém um ventilador.

® Vocé pode instalar os inversores de frequéncia da carcaca R1...R4 inclinados em até 90°,
na vertical ou totalmente na horizontal.

®* Naoinstale o inversor de frequéncia de cabega para baixo.
® Vocé pode instalar varios inversores de frequéncia lado a lado.

Para instalar o inversor de frequéncia com parafusos
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® ® % ®
o
= g g
M1
M1 M1
[)
® ® ®

1. Fagaas marcas dos orificios de montagem
na superficie. Consulte Dimensées e
pesos. Faga download do modelo de
montagem em /ibrary.abb.com.

2. Faga os furos para os parafusos de
montagem. Se necessario, instale os
plugues ou ancoras adequados nos
orificios.

3. Instale os parafusos de montagem nos
orificios. Deixe um espaco entre a cabeca
do parafuso e a superficie de instalagdo.

4. Coloque o inversor de frequéncia sobre os
parafusos de montagem.

5. Aperte os parafusos de montagem.

1) Os inversores de frequéncia da América do Norte tém um parafuso EMC plstico.
2) E possivel instalar o parafuso de metal (incluido na entrega do inversor de frequéncia) para
conectar o filtro EMC interno.

8. Conecte os cabos de forca
Diagrama de conexao (cabos blindados)
ACS180
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1. Desconectando o dispositivo.

2. Dois condutores de aterramento para protecdo. A norma de seguranca de inversor de
frequéncia IEC/EN61800-5-1 exige dois condutores PE se a drea transversal do condutor
PE for inferior a 10 mm*< Cu ou 16 mm*© Al. Por exemplo, é possivel usar a blindagem do
cabo além do quarto condutor.

3. Use um cabo de aterramento separado ou um cabo com condutor PE separado para o
lado da linha se a condutividade do quarto condutor ou blindagem nédo atender aos
requisitos do condutor PE.

4.  Use um cabo de aterramento separado para o lado do motor se a condutividade da blinda-
gem ndo for suficiente ou se ndo houver condutor PE simetricamente construido no cabo.

5. Oaterramento de 360° da blindagem do cabo é obrigatério para os cabos do motor e do
resistor de frenagem (se usado). Isso também é recomendado para o cabo de
alimentacao de entrada.

6. Resistor de freio e cabo do resistor (opcional, somente para carcacas R2...R4).

Procedimento de conexao (cabos blindados)
Para os torques de aperto, consulte Dados do terminal dos cabos de alimentacdo.

1.  Coloque noinversor de frequéncia o
adesivo de aviso de tensao residual no
idioma local.

2. Descasque o cabo do motor.

Aterre a blindagem do cabo do motor
no grampo de aterramento.

4. Torcaa blindagem do cabo do motor
em um feixe, marque-a e conecte-a ao
terminal de aterramento.

5. Conecte os condutores de fase do cabo
do motor aos terminais T1/U, T2/V e
T3/W.

6. Sevocé usar um resistor de freio,
conecte o cabo do resistor de freio aos
terminais R- e UDC+. Use um cabo
blindado e aterre a blindagem no
grampo de aterramento.

7. Os parafusos dos terminais R- e UDC+
devem estar apertados. Execute esta
etapa mesmo que vocé ndo conecte os
cabos aos terminais.

8. Descasque o cabo de alimentacao de
entrada.

9. Se o cabo de alimentagdo de entrada
tiver uma blindagem, aterre a
blindagem sob o grampo de
aterramento. Depois torca a blindagem
em um feixe, marque-a e conecte-a ao
terminal de aterramento.

10. Conecte o condutor de protecao (PE) do
cabo de alimentacdo de entrada ao
terminal de aterramento. Se necessario,
use um segundo condutor PE.

11. Eminversores de frequéncia trifasicos,
conecte os condutores de fase do cabo
de alimentacdo de entrada aos
terminais L1, L2 e L3. Em inversores de
frequéncia monofasicos, conecte os
condutores de fase e neutro aos
terminais L e N.

12. Fixe mecanicamente os cabos no
externo do inversor de frequéncia.

RO/R1
Parte superior
para dentro
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Parte inferior para dentro

9. Conecte os cabos de controle

Procedimento de conexao

Faca as conexdes de acordo com as

conexdes de controle padrao da macro de

aplicagdo selecionada. Mantenha os pares de

fios de sinal o mais préximo possivel dos

terminais para evitar acoplamento indutivo.

1. Descasque uma parte da blindagem
externa do cabo de controle para
aterramento.

2. Useuma bracadeira de aterramento de
360 graus para conectar a blindagem
externa a guia de aterramento.

3. Descasque os condutores do cabo de
controle.

4. Conecte os condutores aos terminais de controle corretos. Insira o condutor em um
terminal do tipo “push-in”. Para liberar, puxe o condutor pressionando o botao de abrir/
fechar firmemente com uma chave de fenda.

5. Conecte mecanicamente os cabos de controle na parte externa do inversor de frequéncia.

Conexoes padrao de E/S (macro padrao da ABB)

A macro padrdo da ABB é a macro predefinida. O diagrama de conexdo da macro padrao da
ABB é exibido abaixo.

Terminais |
E/S Digital

Descri¢des

Aux. +24 V CC, max. 200 mA

Saida de tensdo auxiliar comum
Parar (0)/Iniciar (1)

Frente (0) / Reverso (1)

Selecdo de velocidade constante 1
Selecdo de velocidade constante 2
Entrada digital comum

Em operagao

Saida digital comum

Tensdo auxiliar da saida digital

E/S analégica

1..10 kohm

[ : =T 14 | AI1/DI5 Referéncia de velocidade (0...10 V)
FD M~ ; \ 13 [ AGND Circuito de entrada analégica comum
‘—"1—} 15 | Al2 Nao usado

Circuito de saida analégica comum
Frequéncia de saida (0...20 mA)

Max. 500 ohm

Lo 16 | AGND
LAFkgggiﬂ AO
—rH 23 |10V Ref. Tens&o +10 V CC
M—p————|24 | TELA Blindagem do cabo de sinal (tela)
Safe torque off (STO) (apenas no ACS180-04S)

1 S+ Safe torque off (STO). Ambos os circui-
tos devem estar fechados para que o

2 SGND inversor de frequéncia inicie. O desenho
3 S1 mostra a conexao simplificada de um cir-|
) 52 cuito de seguranga por meio de contatos

de seguranca. Se 0 STO nao for usado,

deixe os jumpers instalados de fabrica no
lugar. Consulte também a segdo Safe tor
que off (STO).

Saida de relé

—&—5 T ]NC

6 | comM Nenhuma falha [Falha (-1)]

7 | NO

Modbus RTU EIA-485

25 | B+

26 | A-

27 [ AGND RTU Modbus integrada (EIA-485)
28 | BLINDAGEM

Jumper

AR ETEN Terminacdo Modbus ON-OFF
REANRCICEEIGN Selecdo do modo de comunicagdo

Observagao: Vocé pode selecionar outras macros com o painel de controle. Para a atribuicao
de E/S padrao, veja abaixo:

Manual/Auto Alternar Potenciémetro do motor

DIl Iniciar/Parar (Manual) |Partida frente Iniciar/Parar
DI2 Manual(1) /Auto(0) Partida reverso Frente/Reverso
DI3 Iniciar/Parar (Auto) Selecéo de velocidade const. 1 | Ref. de velocidade acima
DI4 Rearme falha Selecéo de velocidade const. 2 | Ref. de velocidade abaixo

Ref. de velocidade N Selegdo de velocidade
Al1/DI5 (Manual)(Al 1,0...10 V) Redefini¢do de falha (DI5) const. 1(DI5)

Ref. de velocidade . -
Al2 (Auto)(4...20 mA) Ref. de velocidade (0...10 V) | nao usado

PID Manual/PID

DIl Iniciar/Parar Iniciar/Parar (Manual)
DI2 Sel. de setpointinterno 1 Manual(1)/PID(0)
DI3 Sel. de setpointinterno 2 Iniciar/Parar (PID)
DI4 Selecdo de velocidade constante 1 Selecdo de velocidade constante 1

Ref. de velocidade do modo manual

AlL/DI5 |Setpoint PID (Al1, 0...10 V) (A11,0...10 V)

Al Feedback do processo (4...20 mA) Feedback do processo (4...20 mA)
3 fios Modbus

DIl Iniciar(pulso) Iniciar/Parar (Manual)

DI2 Parar (pulso) Frente/Reverso (Manual)

DI3 Frente(0)/Reverso(1) Manual(1)/Modbus(0)

DI4 Selecao de velocidade constante 1 Rearme falha

Al1/DI5 | Selecdo de velocidade constante 2 (DI5) | Selecdo de velocidade constante 1(DI5)
AR Ref. de velocidade (0...10 V) Ref. de velocidade (Manual, 0...10 V)

DO Em operagao

Todas as

RO Falha(-1)
macros

AO Frequéncia de saida (0...20 mA)

Conexao de fieldbus incorporado
Conecte o fieldbus ao terminal Modbus RTU EIA-485 que esta na frente do inversor de frequéncia.
Para configurar a comunicagao Modbus RTU com o fieldbus incorporado:
1. Conecte os cabos do fieldbus e os sinais de E/S necessarios.
2. Use os jumpers para definir as configuragdes de terminagéo e desvio.
3. Ligue o inversor de frequéncia e defina os pardmetros necessarios.
Um exemplo de conexao é exibido abaixo.

3) < <

&<
Terminagao OND Terminacio OFF Terminagédo OFF Terminagdo ONV
JIH ¢ JIE JIE ¢

JZE Modo Modbus JZE Modo Modbus J2EModo Modbus

Inversor de Inversor de Inversor de
frequéncia frequéncia frequéncia

Controlador de
automacao

1) Os dispositivos nas extremidades do fieldbus devem ter a terminacgao definida como ON.
Todos os outros dispositivos devem ter a terminagao definida como OFF.

2) Conecte as blindagens dos cabos em cada inversor de frequéncia, mas ndo as conecte ao
inversor de frequéncia. Conecte as blindagens apenas ao terminal de aterramento no
controlador de automagao.

3) Conecte o condutor AGND ao terminal de referéncia de terra do sinal no controlador de
automacgao.

10. Inicialize o inversor de frequéncia

VAN

Para informagdes sobre a interface de usuario, consulte ACS180 User interface guide
(3AXD50000606696 [inglés]).
1.  Ligue oinversor de frequéncia.

AVISO! Antes de inicializar o inversor de frequéncia, certifique-se de que a
instalacdo tenha sido concluida. Certifique-se de que seja seguro iniciar o motor.
Desconecte o motor de outras maquinas se houver risco de danos ou ferimentos.

2. Selecione as unidades (internacional ou EUA). Na

visualizagdo Dados motor, defina o tipo de motor: Asynhd - Scalar

AsynM: Motor assincrono

PMSM: Motor sincrono de ima permanente 075k 1.904
3. Defina o modo de controle do motor:

Vetor: Referéncia de velocidade. Adequado para a maioria 4000 B0.0Hz

dos casos. O inversor de frequéncia executa um ID run
imobilizado automatico quando ¢é iniciado pela primeira
vez.

1460rpm  BO.0Mm

Escalar: Referéncia de frequéncia. Ndo use este modo para Uy W@Eoscp
motores sincronos de ima permanente. 000
Use esse modo quando: 50 Hz

® O nimero de motores puder mudar. kW L

® A corrente nominal do motor for inferior a 20% da
corrente nominal do inversor de frequéncia.
Ajuste os valores nominais do motor.

©

5. Inicie o motor e verifique a direcdo da rotacdo. Se a direcdo

estiver errada, vocé pode: |l B0s 50s
*® alterar a configuragdo de ordem da fase ou (LB Pz
® alterar a ordem da fase do cabo do motor. 1 EUUrpS.WA
Observagdo: No modo de controle vetorial, o inversor de flin

frequéncia executa uma ID de parada automatica na Orpm

primeira partida.
6. Navisualizacdo Controle Motor, defina o modo de partida e

parada.

7. Defina os tempos de aceleragdo e de desaceleragao. N\

8. Defina as velocidades méaxima e minima. @J

9. Navisualizagdo Control macros, selecione a macro que se 1 2a 102G
aphca. A e vo2e 1020

10. Ajuste os parametros do inversor de frequéncia a aplicagdo. I+ 4
Vocé também pode usar o painel de controle assistente Modbus
(ACS-AP-...) ou a ferramenta Drive Composer para PC. FID RTL



https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3BFE64059629&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
https://library.abb.com/
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50000606696&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=Launch

Avisos e falhas

A\

AVISO! Se vocé ativar as fi
automatico do programa
que nao seja possivel ocol

uncdes de restauracdo de falha automatica ou de reinicio
de controle do inversor de frequéncia, certifique-se de
rrer situagoes perigosas. Essas fungdes restauram o

inversor de frequéncia e continuam o funcionamento apés uma falha ou
interrup¢ao da alimentagao. Se essas funcdes estiverem ativadas, a instalagao

devera ser marcada de fo

rma clara, conforme definido em IEC/EN 61800-5-1,

subclausula 6.5.3, por exemplo, “ESTA MAQUINA INICIA AUTOMATICAMENTE”.

Par. N2 Par. Nome Configuragoes/intervalo (valor padrao em negrito)
28.26 |[Constant fregency 1 -500,00 ... 500,00 Hz, 5 Hz

28.27 |Constant fregency 2 -500,00 ... 500,00 Hz, 10 Hz

28.28 |[Constant fregency 3 -500,00 ... 500,00 Hz, 15 Hz

28.72 |Freq acceleration time 1 | 0,000 ... 1800,000 s, 3s

28.73 |Freq deceleration time 1 [ 0,000 ... 1800,000 s, 3s

Grupo 30 Limites

30.11 [Minimum speed -30.000,00 ... 30.000,00 rpm, -1.500,00 rpm
30.12 |Maximum speed -30.000,00 ... 30.000,00 rpm, 1.500,00 rpm
30.13 [Minimum frequency -500 ... 500 Hz, -50 Hz

30.14 |Maximum frequency -500 ... 500 Hz, 50 Hz

30.17 |Maximum current depende da classificacdo

Grupo 31 Fungoes de falha

3111 JFault reset selection

[10In3o usado, [2IDIL, [3IDIZ, [41DI3, [51DI4, [6]DI5

Grupo 40 Conj 1 processo PID

40.07 |[Process PID operation [0IDESLIGADO, [1]LIGADO, [2]LIGADO qdo inv em oper
mode

40.08 |[Set1feedback1 source [[8]AlIlpercentagem, [9]AI2 percentagem

40.16 [Set1lsetpoint 1source [[2]Setpoint interno, [11]Al1 percentagem, [12]AI2

percentagem

40.24 |Set1linternal setpoint O |[-200.000,00 ... 200.000,00, O

40.31 [Set1deviation inversion [ [0]Nao invertido (Ref - Fbk), [1]Invertido (Fbk - Ref)

40.32 [Set1lgain 0,01...100,00, 1

40.33 |[Setlintegrationtime 0,0...9999,0 s, 60s

Grupo 45 Eficiéncia energética

Cédigo [Descricao

2.310 Sobrecorrente. A corrente de saida é maior do que o limite interno. Isso pode
ser causado por uma falha de aterramento ou perda de fase.

2330 Fuga a terra. Um desequilibrio de carga geralmente causado por uma falha de
aterramento no motor ou no cabo do motor.

2340 Curto-circuito. H4 um curto-circuito no motor ou no cabo do motor.

3130 Perda da fase de entrada. A tensdo do circuito CC intermediario esta oscilando.

3181 Conexao transversal. As conexdes de entrada e do cabo do motor estao incorretas.

3210 Sobretensao da conexdo CC. Ha4 uma sobretensao no circuito CC intermediario.

3220 Subtensao da conexao CC. H4 uma subtens&o no circuito CC intermediario.

3381 Perda da fase de saida. As trés fases nao estao conectadas ao motor.

5091 Safe torque off. A funcdo Safe Torque Off (STO) esta ativada.

6681 Perda de comunicagao EFB. Falha na comunicagao fieldbus integrada.

AFF6 Ciclo de identificagdo. O ciclo de identificacdo do motor ocorrera na préxima
partida.

FA81 Safe torque off 1: O circuito safe torque off 1 estd quebrado.

FA82 Safe torque off 2: O circuito safe torque off 2 estad quebrado.

45.11  [Energy optimizer

[[O]Desativar, [1]Ativar

Grupo 58 Fieldbus integrado

1) Os fusiveis de protecao recomendados devem ser usados para manter a listagem
IEC/EN/UL 61800-5-1.

2) O inversor de frequéncia é adequado para uso em um circuito capaz de fornecer no maximo
100.000 amperes simétricos (rms) a 480 V (inversores de frequéncia de 480 V) ou 240 V
(inversores de frequéncia de 240 V) no maximo quando protegido pelos fusiveis fornecidos
nesta tabela.

3) Como uma alternativa aos fusiveis de classe T, vocé pode usar fusiveis de classe J ou CF da
mesma classificacdo de corrente e tensao para a protecao de circuito de ramificacdo de
inversores de frequéncia trifasicos.

4) Consulte Alternate Fuses, MMPs and Circuit Breakers for ABB Drives (3AXD50000645015
[inglés]) para ver disjuntores e fusiveis UL adicionais que podem ser usados na protecdo de
circuito de ramificagao.

Dados do terminal dos cabos de alimentagao

Tamanho | L1, L2, L3, T1/U, T2/V, T3/W, R-, R+/UDC+, UDC- PE
da carcaga Tamanho Tamanho Torque de Tamanho Torque de
minimo do fio | maximo do aperto maximo do aperto
(sélido/ fio (sélido/ fio (sélido/
trancado) trangado) trancado)
Ibf-p
mm2 |AWG| mm? [AWG| Nm |Ibfpol| mm? |[AWG| N-m | ol
RO 0,2/0,2] 18 6/4 10 5 6/4 10 12 [ 10,6
R1..R2 0,2/0,2| 18 6/6 8 5 6/4 10 12 | 10,6
R3 0,5/0,5| 20 | 16/16 6 [12.15]|11.13] 16/16 6 12 | 10,6
R4 0,5/0,5| 20 | 25/35 2 |25..37[22..32 25/35 2 12 | 10,6
Observagdes:

® O tamanho minimo do fio especificado ndo tem necessariamente a capacidade suficiente
de transporte de corrente na carga maxima.

® Osterminais ndo aceitam um condutor maior do que o tamanho de fio maximo especificado.

® O nlamero maximo de condutores por terminal é 1.

. ~ . 58.01 [Protocol enable [0INenhum, [1]ModbusRTU 2l :
Lista dos parametros mais comumente usados 5803 |Node address 0..2551 Requisitos de espaco livre
Para obter a lista completa de parametros, consulte o manual do firmware do inversor de 5804 |Baudrate [112 800, (219,600, [3]19 200, [4]38.400, [5]57.600, Tamanho Acima Abaixo Laterais
frequéncia. _ [6]76. 800 [7]115.20 da carcaga mm pol. mm pol. mm pol.
Par. N2 | Par. Nome [ Configuragdes/intervalo (valor padrao em negrito) 5805 |Parity [0]8 NENHUM 1, [.1]8 NENHUM?2, [2]8 PAR 1, [3]8 IMPAR 1 RO 75 3 75 3 50 2
Grupo 99 Dados do motor 58.06 |Communication control |[0]Ativo, [1]Atualizar ajustes RlaR4 75 3 75 3 0 0
99.03 |Motor type [0IMotor assincrono, [1]Motor de ima permanente 5814 |Communication loss [0]Nenhuma acao, [1]Falha, [2]UItima velocidade, Observagdo: O tamanho da carcaca RO exige espaco lateral de 50 mm. Se a temperatura
55.04 | Motor controTmode [OVetor, [1]Escalar - action [5]Aviso ambiente for < 40 °C, a instalagdo pode ser lado a lado.
99.06 |Motor nominal current | depende da classificacao oge ~ Dimensoes e pesos
99.07 |Motor nominal voltage |depende da classificacdo CIaSS'If'Ica.goeS " " b
99.08 |Motor nominal depende da classificagao Coerl:'t:e:':::ad—e Poténcias nominais de saida [ n—— | —
frequency Ol ua [© i
Tl 3 3 S da classFcacs Tipo Sem | Com | Cor- m
99.09 | Motor nominal spee epende da classificacao ACS180- | indu- | indu- | rente | Usonominal Servico leve Servico pesado
99.10 |Motor nominal power depende da classificagdo 04x- tor tor | maxima -1 i
99.11 [Motor nom?nal cos@ 0,00...1,00 _ I I Trax N | P ha | PLq Iha | Pag 80308 B -
99.12 [Motor nﬁmmal torque | depende da classificagao A A A A | kw A | kw | hp A [ kW | hp = =
.1 M VW, [1]JuwV - " =
99.16 otor p a.se order [oluvw, (U Uy monofasico =230 V (faixa de 200 ... 240 V)
Grupo 01 Valores reais (somente leitura) U
101 | Motor speed used -30.000,00 ... 30.000,00 RPM 02A4-1 5 33 32 24 | 037 ] 23 |037]| 05 | 1,8 [025]033 | 1=
106 |Output frequency 500,00 ... 500,00 Hz O3A7-1 | 69 | 48 43 37 |055] 35 |055]075] 24 |037]05 G Toco
107 |Motor current 0,00 ... 30000,00 A 04A81 | 9 6,2 6,7 48 [ 075] 46 |075] 1 | 37 |055]075 Su
1.10 Motor Torque -1.600,00% ... 1.600,00% 06A9-1 12,6 9,2 8,1 6,9 1,1 6,6 11 1,5 4,5 | 0,75 1 Sielel=(© —_—
111 |[DC voltage 0,00 ... 2000,00 V O7A8-1 | 17,3 12 11,9 7.8 15 74 15 2 6,6 11 | 15 - -
113 |Output voltage 0...2000V 09A8-1 | 218 17 13,3 9,8 2.2 93 | 22 3 74 | 15 2 :::12; i ' ey D'm;';s“s ) ML M2 Pesos
114 Output power -32.768,00 ... 32.767,00 kW 12A2-1 23,9 21,1 17,6 12,2 3 11,6 3 3 9,8 2,2 3 carcaga [mm|pol. [mm| pol.| mm [pol. [mm] pol. | mm | pol. [mm] pol.| mm [pol.| kg | 16
G";‘g;s D‘:S:_‘;Sr:z";ti‘ze’“re“te lei I ‘ga’ O Uy trifdsico = 230 V (faixa de 200 ... 240 V) RO | 174]6,85|200] 8,23 136 |5,35] 70 | 2,76 | 143 |5,63] 60 |2,36] 164 |6,46]0,02] 2,03
e e By T et O2A42 | 36 | 24 | 32 | 24 1037123 1037105 | 18 10251033 RI_[190(7,48|2208,66| 152 |5,98] 70 | 2,16 | 143 |5,63| 60 |2,36] 180 |7,091,24] 2,13
- - P [-400... 160,0% 03A7-2 | 56 | 37 43 37 1055 35 10551075 | 24 |1037] 05 R2  |202|7,95]2309,06|164,5|6,48|120] 4,72 | 143 |5,63|106| 4,17|190,5] 7,5 |1,92| 4,23
Grl':)pz"41° P:Sia;;fr';:c’ CioperacEeSront TTEr speracs (TS 04p8-2 | 72 | 48 | 67 | 48 |075| 46 |075] 1 | 37 |055]075 R3 |205(8,07|241] 9,5 |164,56,48| 170 6,69 | 174 |6,85|148|5,83| 191 |7,52| 3,3 | 728
' [6]F alhay/Adver téncia peragso. ' 06A9-2 | 104 | 69 81 69 | 11 | 66 | 11 | 15 |45 ]075] 1 R4 |205[8,07|240]9,45]164,5|6,48260|10,24|178,6| 7,03 | 234]9,21| 191 |7,52] 5,3 |11,69
Grupo 11 Padrao DI, RO 07A8-2 11,7 7,8 11,9 7,8 1,5 7,4 15 2 6,6 11 1,5 d_ ~ b_ .
11.06 |DO output source [2]Operacao pronta, [TIEm operacao, [14]Falha, 09A8-2 | 14,7 9.8 13,3 9.8 22 9,3 22 3 74 15 2 Con ‘goes ambientais
[16]Falha/Adverténcia 15A6-2 | 192 | 156 19,3 15,6 3 14,6 3 3 10,7 | 22 3 Requisito Durante a operacao (instalado para uso estacionario)
11.21 DI5/Al1 configuration [O]JEntrada digital, [1]Entrada analégica 17A5-2 | 23,6 17,5 22 17,5 4 16,7 4 5 12,2 3 3 f\ltitude.do local de 0... 20.00 m (0 ... 6562 pés)
Grupo 12 Padrao Al 25A0-2 | 27,7 | 25 315 25 | 55 |242 |55 |75 [175[ 4 | 5 instalaco Reducdo: . )
12.15 | Al unit selection 21V, [10]mA 033A2 | 339 | 32 45 32 75 | 308 75 | 10 | 25 | 55 | 7.5 A corrente de saida deve ser reduzida em 1% para cada 100 m
1217 [ALmin 22,000 ... 22,000 mAoU Y, 0mAGUOV 048A-2 | 484 | 48 | 576 | 48 | 11 | 462 | 11 | 15 | 32 | 75 | 10 - — :,328 pés) el ‘:e 100?} mR(g’?SI pés).
12.19 |All scaled at All min -32768,000 ... 32767,000, 0 Trifasico Uy = 400 V (faixa de 380 ... 415 V) Para carcacgas de tamanho R1...R4:
1220 [AlL SCE}|ed at A.Il max -32768,000 ... 32767,000, 50 01A8-4 | 28 15 2,2 1,8 | 055 | 1,7 | 0,55 - 12 (037 ] - -10 ... +60 °C (14 ... 140 °F). N&o é permitido congelamento.
1225 |Al2 unit selection [2]v, [10]mA 02A6-4 | 36 | 19 3,2 26 | 075 | 25 | 075 | - 18 | 055 | - Consulte reducio em Hardware Manual (3AXD50000467945 [inglés]).
12.27 Al2 min -22,000 ... 22,000 mAouV,0mAou0OV 03A3-4 4.6 25 43 33 11 31 11 ~ 24 075 N Umidade relativa < 95% (IEC 60068-2-78) sem condensacao
1228 |Al2 max -22,000 ... 22,000 mA ouV, 20 mA ou 10V : - : y : ; * - 1 Niveis de N30 é permitida poeira condutora.
04A0-4 6,3 33 59 4 15 3,8 1,5 - 33 11 - . ~
1229 [AI2 scaled at AI2 min -32768,000 ... 32767,000, 0 05A6-4 91 26 72 56 52 53 25 N 2 15 . contaminagao
1230 |[Al2scaledat AR max _ |-32768,000 ... 32767,000, 50 omhoa | 1 ) o1 72 3 o8 3 - se | 22 | - Impacto ou queda livre [ N3o é permitido
Grupo 13 Padrao AO 09A4-4 | 13 79 E) 9.4 4 8,9 4 72 3 M 0
13.12 [AO1 source [3]Frequéncia de saida, [4]Corrente do motor oA _4 74 12’ T 12’ 1'2 - '4 " = arcagoes
13.15 [AO1 unit selection [2]V, [10ImA G- L 6 6,9 6 55 55 = 9, - As marcagoes aplicaveis sdo mostradas na etiqueta de tipo do produto.
1317 |AO1 source min -32768,000 ... 32767,000, 0 I7A0-4 | 252 | 17 | 227 17 | 75 [ 162 | 75 | - |126] 55 | -
1318 |AOL source max 32768,000 ... 32767,000, 50 25A0-4 | 31,8 | 25 30,6 25 11 | 238 | 1 - | 75| - @
1319 |AO1Lout at AOIsrc min |-22,000 ... 22,000 mAouV, OmAou O V 033A-4 | 40,7 | 32 45 32 15 1305 | 15 - 25 | 11 - c € c us 2“ % ‘J
1320 |AO1L outat AOL src max |-22,000 ... 22,000 mA ou V, 20 mA ou 10 V 038A-4 | 49 38 57,6 38 185 | 36 | 185 - 32 15 - LISTED ApYS
= 45A-4 7 4 4 4 22 42 22 - 1 -
Grupo 19 Modo de operagéo 045 55, 5 | 66, = 38 | 185 CE uL EAC UKCA KC EIP ecolog1ca REEE TUV Nord
1911 |Extl/Ext2 selection [OJEXTL, [1]EXT2, [3]DIL, [41DI2, [5]D13, [6]DI4, [7]DI5, 050A-4 | 557 | 50 81 50 22 48 | 22 - 45 | 22 -
[32]Fieldbus integrado Uy, trifasico = 460 V (faixa de 440 ... 480 V) Safe torque Off (STO)
19.17 [ Local control disable O]Nao, [1]Sim A . -
Grupo 20 Partir/Parar/Sentido O] ) 01A8-4 L9 13 2,2 - - 16 - 0,75 | 11 - 0,5 O inversor de frequéncia possui uma funcao Safe torque off (STO) de acordo com a
_ § _ 02A6-4 2,4 1,6 3,2 - - 2,1 - 1 1,6 - 0,75 IEC/EN 61800-5-2. Ela pode ser usada, por exemplo, como o dispositivo atuador final de
20.01 [Extl commands {g::lll"lii%fef?og?dgs[cl]l?l Stii[lzjl[zl]Fl’ns:l.tSt'calrt;Zlnz Dir, 03A3.4 | 35 21 23 N N 3 N 15 21 N 1 circuitos de seguranga que param o inversor de frequéncia em caso de perigo (como um
nlStart fwd;In2 Start rey, [4]In art;in > > > . . circuito de parada de emergéncia).
Stop,[5]In1P Start;In2 Stop;In3 Dir, [6]In1P Start fwd;In2P 04A0-4 | 4,6 28 59 - - 3,5 - 2 3 - 15 R - " - .
. A f Quando ativada, a fungdo STO desabilita a tenséo de controle dos semicondutores de
5003 BT Sotasrt rev,lnz Stﬁp,éM]F;e[l)?fu; 1S|tzeg;,ag>7’3 SO TETDIE 05A6-4 | 6,9 38 72 - - 47 - 3 34 - 2 poténcia do estdgio de saida do inversor de frequéncia. Isso impede que o inversor de
I xtlinlsource [0]Sempre desligado, [2]DI1, [3]DI2, [4]DI3, [5]DI4, [6] 07A2-4 | 9,2 5 10,1 - - 6 - 3 4.8 - 3 frequéncia gere o torque necessario para rodar o motor. O programa de controle gera uma
20.04 |Extlin2 source [0]Sempre desligado,[2]DI1, [3]DI2, [4]DI3, [5]DI4, [6]DI5 09A4-4 | 103 6.7 13 _ N 76 N 5 6.3 _ 3 mdlcaégao cfonforme d?fﬁfmdo pelg parl'ametro 31.22.Seo motorr] estiver em funmgnamento
T . - - . - quando Safe torque off for ativada, ele parara por inércia. Fechar o interruptor de ativacdo
2005 [Extlin3 source [O]S(_e'mpre d?shgado, [2IDIL, [3ID12, [4]1D13, [5]D|4’.[6]D|5 12A6-4 | 14,8 11 16,9 - - 11 - .5 7,6 - 5 desativa o STO. Quaisquer falhas geradas devem ser redefinidas antes do novo inicio.
20.06 |Ext2 commands [0INao selecionado, [1]In1 Start, [2]In1 Start;In2 Dir, 17A0-4 203 14 227 _ _ 14 _ 10 11 ~ 75 . . . .
[3]In1 Start fwd;In2 Start rev, [4]In1P Start;In2 » » > Afuncdo STO tem uma arquitetura redundante, ou seja, ambos os canais devem ser usados
Stop,[5]In1P Start;In2 Stop;In3 Dir, [6]In1P Start fwd;In2P 25A0-4 | 26,6 21 30,6 - - 21 - 15 14 - 10 naimplantacao da funcao de seguranca. Os dados de seguranca fornecidos sdo calculados
Start rev;In3 Stop, [14]Fieldbus integrado 033A4 | 337 27 45 N N 27 N 20 21 N 15 para uso redundante e ndo vao se aplicar se nenhum canal for usado.
20.08 |Ext2inl source [0]Sempre desligado, [2]DI1, [3]DI2, [4]DI3, [5]DI4, [6]DI5 038A-4 | 41,3 34 57,6 - - 34 - 25 27 - 20 = - - . . .
20.09 |Ext2 in2 source [0]Sempre desligado, [2]DI1, [3]DI2, [4]DI3, [5]DI4, [6]DI5 045A-4 | 46,9 40 68,4 - _ 40 - 30 34 - 25 _AVISO! A funcao STO nao desconecta a tensao dos circuitos principal e auxiliar do
20.10 [Ext2in3 source [0]Sempre desligado, [2]DI1, [3]DI2, [4]DI3, [5]DI4, [6]DI5 050A-4 | 46,9 42 81 _ 42 _ 30 40 30 inversor de frequéncia.
2021 [Direction [0]Solicitar, [1]Frente, [2]Reverso 1,  Correntede entrada para230V e 400 V com poténcia do motor Py (kW), e para 480 V
Grupo 21 Modo Iniciar/Parar com poténcia do motor P,y (hp). . Observagdes:
21.01 [Start mode [0]Rapido, [1]Tempo const, [2JAutomatico Imax Corrente de saida méxima. Disponivel por 2 segundos a cada 10 minutos quando a ® Seaparada porinércia ndo for aceitavel, pare o inversor de frequéncia e o maquinario
21.02 |Magnetization time 0...10.000 ms, 500 ms frequéncia de saida for inferior a 9 Hz. usando o modo de parada apropriado antes de ativar a STO.
" 9 it 4 Iy Corrente de saida nominal. Corrente de saida rms continua maxima (sem sobrecarga). *  Afuncio STO substitui todas as outras funcdes do inversor de frequéncia.
21.03 [Stop mode [O]inércia, [1]Rampa Iy Corrente de saida rms continua. Permite sobrecarga de 10% por 1 minuto a cada e~
21.19 [Scalar start mode [0]Normal, [1]Tempo const, [2JAutomatico, [3]JAumento 10 minutos. Flagao
] _ d.e torque, [5]Partida em movimento Ing  Corrente de saida rms continua. Permite sobrecarga de 50% por 1 minuto a cada Os contatos de seguranga devem abrir/fechar em um intervalo de 200 ms.
Grupo 22 Selecao referéncia de velocidade 10 minutos. . Um cabo par trangado com blindagem dupla é recomendado para a conexdo. O tamanho
22.11 [Extlspeed refl [1JAIL em escala, [2JAI2 em escala, [B]EFB refd, [OJEFB Py Poténcia tipica do motor em uso nominal (sem sobrecarga) méximo do cabeamento entre o interruptor e a unidade de controle do inversor de frequéncia
ref2, [16]PID PLq Poténcia tipica do motor em uso leve (sobrecarga de 10%) . é de 300 m (1000 pés). Aterrar a blindagem do cabo apenas na unidade de controle.
22.18 [Ext2 speed refl [0]Zero, [1]AIL em escala, [2]AI2 em escala, [8]EFB refl, Pra Potenc@ Flplc:a do moth em uso~pesaqo,(sgbr‘ecarga.de 50%) . ~
[9]EFB ref2, [16]PID As classificagbes de qI:_Jl|0WaFt,S sdo ‘aphc'avgls a maioria dos motores IEC de 4 polos. As Vahdagao
22.22 |Constant speed sell [0]Sempre desligado, [2]DI1, [3]DI2, [4]DI3, [5]DI4, [6]DI5 ’clasmflcagoes de HP séo aphca,vels & maioria dos motores NEMA de 4 polos. E’arta adssegurar a c;peaagéo segura da funcao detsegturanga, é nec'els'sérip testarr? vglida(;téo. o
- : s s 3 este deve ser realizado por uma pessoa competente com especializagéo e conhecimento
22.23 |Constant speed sel2 [0]Sempre desligado, [2]DI1, [3]D12, [4]DI3, [5]D14, [6]DI5 FUS'IVE'IS e ta.ma.nhOS tlplCOS de Ca.bos de a'hmenta'ga'o adequados da fungdo de seguranca. Os procedimentos do teste e o relatério devem ser
22.26 | Constant speed 1 -30.000,00 ... 30.000,00 rpm, 300 rpm Fusiveis Tamanhos de Tama- documentados e assinados por essa pessoa. Instrugdes de validagéo da fungéo STO podem
22.27 |[Constant speed 2 -30.000,00 ... 30.000,00 rpm, 600 rpm Tipo UL classe condutor de cabo | nho da ser encontradas no manual do hardware do inversor de frequéncia.
22.28 |Constant speed 3 -30.000,00 ... 30.000,00 rpm, 900 rpm ACS180 gG gR TH2)3)4) (Cu) car- Dados téCI‘IiCOS
2271 Motor potentiometer [0]Desativado, [1]Ativo (inicio na parada/partida), -04x-... Tipo Tipo Bussmann/ caca B . X
function [2]Ativo (retomar sempre), [3]Ativo (inic para atual) Tipo ABB P P Edison mm? | AWG ® Tensdo minima em S1 e S2 a ser interpretada como “1”: 13 VCC
22.72 |Motor potentiometer -32.768,00... 32.767,00, 0,00 P - ® Tempo de reagdo de STO (interrupg’ég mais curta cliejcectével): 1ms
initial value Uy monofasico =230 V (faixa de 200 ... 240 V) ® Tempo de resposta de STO: 2 ms (tipico), 5 ms (maximo)
2273 Motor potentiometer [0IN30 selecionado, [2]DI1, [3]DI2, [4]DI3, [5]DI4, [6]DI5 02A4-1 C10G10 FWP-32G14F JIN-6 3x15+15 16 RO ® Tempode dete.cgéo de falha: Canais em dife[entes estados por mais de 200 ms
up source 03A7-1 C10G16 FWP-32G14F JIN-10 3x15+1,5 16 RO ® Tempo de reagao de falha: Tempo de deteccdo de falha + 10 ms
. i 1 3 a .
3274 [Motor potentiometer | [0]N&o selecionado, [2]D1L, (31012, [4]D73, [5]D14, (6105 04A8-1 C10G16 FWP-40G14F JIN-15 3x15+15 | 16 | RO Atraso de indicacao de falha de STO (parametro 31.29): < 500 ms
. ’ ’ ’ ’ ’ ® Atrasodeindicagdo de aviso de STO (parametro 31.22): < 1000 ms
down source 06A9-1 €10G20 FWP-50G14F 1IN-20 3x15+15 16 Rl * Nivel de integridade da seguranca (EN 62061): SIL 3
3275 |Motor potentiometer  |0,0...3.600,0 5, 40,05 O7A81 Ci0G25 FWP-50G14F JIN-25 3x25+25 | 14 RI . Nivelde desgmpenho EN 158 91):PLe
ramp time 09A8-1 C14G40 FWP-50G14F JIN-35 3x25+25 14 R1 O inversor de frequéncia STO é um compor;ente de seguranca tipo A conforme definido na
2276 |Motor potentiometer  |-32.768,00... 32.767,00, -50,00 12A2-1 C14G40 FWP-63G22F JIN-35 3x25+25 | 14 R2 |EC 61508-2.
min value Uy, trifasico = 230 V (faixa de 200 ... 240 V) Para obter dados completos de seguranga, taxas exatas de falha e modos de falha da fungao
22.77 |Motor potentiometer -32.768,00... 32.767,00, 50,00 02A42 CI0G6 FWP-25G14F TING IX15+1i5 6 RO STO, consulte o manual de hardware do inversor de frequéncia.
| 3 3 = :
A 03A7-2 C10G8 FWP-32G14F 3IN-10 3x15+15 | 16 | RO Declaracao de conformidade
23',)12 [Acceleration tir?we 1 [0,000 ... 1800,000 5, 3,000 5 04A8-2 C10G16 FWP-32G14F JIN-10 3x15+15 | 16 RO —
313 [ Deceleration time 1 | 3,000 ... 1800,000 5. 3,000 06A9-2 CloG16 FWP-50G14F JN15 3x15+15 | 16 RI 2
Grup.o 58 Corrente referéncia de freq’ 4 i) 07A8-2 C10G20 FWP-50G14F JIN-20 3x25+25 14 R1 B
09A8-2 C10G25 FWP-50G14F JIN-20 3x25+25 14 R1
28.11 Extl f f1 1]AIl la, [2]AI2 la, [B]EFB ref1, [9]EFB - . 2
Xt frequency re Ee]fzy eI [21A12 em escala, [S]EFB ref1, [9] 15A62 C10G32 FWP-50G14F 3IN-30 3%6+6 10 R2 Z
28.15 |Ext2 frequency refl [0]Zero, [1]AI1 em escala, [2]AI2 em escala, [8]EFB refl, 17A5-2 C10G32 FWP-50G14F JIN-35 3x6+6 10 R2 £
[9]EFB ref2, [16]PID 25A0-2 OFAFOOOH50 FWP-80G22F JIN-50 3x6+6 10 R3 S i
28.22 |Constant frequency sell |[0]Sempre desligado, [2]DI1, [3]DI2, [4]DI3, [5]DI4, [6]DI5 033A-2 OFAFOO0H63 FWP-100G22F JIN-60 3x10+10 8 R3 E ¥
28.23 [Constant frequency sel2 [[0]Sempre desligado, [2]DI1, [3]DI2, [4]DI3, [5]DI4, [6]DI5 048A-2 | OFAFOOOH100 FWP-150A JIN-100 3x25+16 4 R4 g
055A-2 | OFAFOOOH100 FWP-150A JIN-100 3x25+16 4 R4 ;u: £
Documentos relacionados Uy, trifasico = 400 V (faixa de 380 ... 415 V) ou 460 V (faixa de 440 ... 480 V) s i
a2
Lista de manuais do  Informacéio de ecodesign : O1A8-4 C10G4 FWP-20G14F 35-6 3x15+15 | 16 RO
ACS180 (EU 2019/1781) ACS180 Smart Guide 02A64 Ci0G6 FWP-20G14F 7756 3x15+15 | 16 | RO =
03A3-4 C10G10 FWP-20G14F J35-10 3x15+15 16 RO a8
04A0-4 C10G10 FWP-25G14F J3S5-10 3x15+15 16 R1 <
05A6-4 C10G16 FWP-25G14F J3s5-20 3x15+15 16 R1
07A2-4 C10G20 FWP-32G14F J35-20 3x25+25 14 R1
09A4-4 C10G25 FWP-32G14F J1s-25 3x25+25 14 R1
12A6-4 C14G32 FWP-50G14F J3S-30 3x25+25 14 R2
17A0-4 C14G40 FWP-50G14F J3S-35 3x6+6 10 R2
25A0-4 OFAFOOOH50 FWP-80G22F J3s-50 3x6+6 10 R3
033A-4 OFAFOOOH®63 FWP-100G22F J35-60 3x10+10 8 R3
B e o 20/03/2022 |H ”IH|”|‘”||H||||||||m ‘ ‘” ‘l H|H|| ‘| e e e e o : =
Tradugdo das instrugdes originais. 045A-4 | OFAFOOOH100 FWP-150A J1S-100 3x16 + 16 6 R4
© Copyright 2022 ABB. Todos os direitos reservados. 050A-4 | OFAFOOOH100 FWP-150A J3S-100 3x25+16 4 R4



https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50000645015&LanguageCode=en&DocumentPartId=&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50000645015&LanguageCode=en&DocumentPartId=&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=9AKK107680A8005&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=Launch
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=9AKK107680A8005&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=Launch
http://ecodesign.drivesmotors.abb.com/
http://ecodesign.drivesmotors.abb.com/
https://drives-abb.swipeguide.cn/guide/acs180-operation-guide
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50000467945&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=Launch
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