
Veiligheidsvoorschriften
WAARSCHUWING! Volg deze instructies. Als u ze negeert, kan dit leiden tot ernstig 
of dodelijk letsel of schade aan de apparatuur. Als u geen gekwalificeerd elektro-
technicus bent, mag u geen elektrisch installatie- of onderhoudswerk verrichten.

• Voer geen werkzaamheden uit aan de omvormer, de motorkabel, de motor of de besturings-
kabels als de omvormer is aangesloten op de ingangsspanning. Voordat u met het werk 
begint, moet u de omvormer isoleren van alle gevaarlijke spanningsbronnen en u ervan verge-
wissen dat het veilig is om met het werk te beginnen. Wacht altijd 5 minuten na het loskoppe-
len van de ingangsspanning om de condensatoren van het tussencircuit te laten ontladen.

• Werk niet aan de omvormer als er een permanentmagneetmotor op aangesloten is. Een 
draaiende permanente-magneetmotor zet spanning op de omvormer, ook op de ingangs- 
en uitgangsklemmen.     

1.  Uitpakken van de levering
Houd de omvormer in de verpakking totdat u deze installeert. Bescherm de omvormer na het 
uitpakken tegen stof, afvalresten en vocht. 

Zorg dat deze items aanwezig zijn:
• omvormer
• installatie-accessoires (kabelklemmen, schroeven, hardware, enz.)
• veiligheidsinstructies
• meertalige waarschuwing-stickervel (waarschuwing tegen restspanning)
• Gids gebruikersinterface 
• snelle installatie- en opstartgids.

Controleer dat er geen tekenen van beschadiging zijn de items.     

2.  Formeer de condensatoren
Als de omvormer een jaar of langer uit heeft gestaan moeten de DC-linkcondensatoren 
opnieuw geformeerd worden. De fabricagedatum staat op het typeplaatje. Lees ook 
Capacitor reforming instructions (3BFE64059629 [Engels]).

3.  Selecteer de kabels en zekeringen
• Kies de vermogenskabels. Voldoe aan de plaatselijke regelgeving.

• Netvoedingskabel: ABB raadt aan om symmetrisch afgeschermde kabel 
(VFD-kabel) te gebruiken voor de beste EMC-prestaties.

• Motorkabel: Gebruik symmetrisch afgeschermde kabel (VFD-kabel) voor de beste 
EMC-prestaties. Symmetrisch afgeschermde kabel vermindert ook de 
lagerstromen, de slijtage en de spanning op de motorisolatie.

• Type voedingskabel: In IEC-installaties, koperen of aluminium kabels gebruiken 
(indien toegestaan). Gebruik in UL-installaties uitsluitend koperen kabels.

• Stroomsterkte: max. belastingstroom.
• Spanningsbereik: min. 600 V AC.
• Temperatuurbereik: In IEC-installaties, kies een kabel die geschikt is voor ten minste 

70 °C maximaal toelaatbare temperatuur van de geleider bij continu gebruik. In 
UL-installaties moet een kabel worden gekozen die geschikt is voor ten minste 75 °C.

• Afmetingen: Raadpleeg Zekeringen en typische voedingskabelafmetingen voor de 
typische kabelafmetingen en Klemgegevens voor de voedingskabels voor de 
maximale kabelafmetingen.

• Selecteer de besturingskabels. Gebruik een dubbel afgeschermde kabel met getwiste paren 
voor analoge signalen. Gebruik dubbel afgeschermde of enkel afgeschermde kabel voor de 
digitale, relais- en I/O-signalen. Laat 24V- en 115/230V-signalen niet in dezelfde kabel lopen.

• Beveilig de omvormer en de ingangsvoedingskabel met de juiste zekeringen. Raadpleeg 
Zekeringen en typische voedingskabelafmetingen.

4.  Controleer het installatiegebied
De omvormer is bedoeld voor installatie in een kast en heeft beschermingsklasse IP20 / UL 
open type als standaard. 

Onderzoek de plaats waar u de omvormer zult installeren. Zorg er voor dat:
• De installatieplaats is voldoende geventileerde en hete lucht recirculeert niet.
• Er moet voldoende vrije ruimte rondom de omvormer zijn voor koeling, onderhoud en bedie-

ning. Raadpleeg Eisen aan de vrije ruimte voor de minimumvereisten voor vrije ruimte.
• De omgevingscondities moeten overeenkomen met de eisen. Raadpleeg Omgevingsom-

standigheden.
• De wand moet zo verticaal mogelijk zijn en stevig genoeg zijn om de omvormer te kunnen 

dragen. Raadpleeg Afmetingen en gewichten.
• Het installatieoppervlak, de vloer en materialen in de buurt van de omvormer mogen niet 

brandbaar zijn.
• Er mogen geen sterke magnetische velden zoals enkelkernige geleiders met hoge stroom-

sterkte of contactorspoelen in de buurt van de omvormer aanwezig zijn. Een sterk magnetisch 
veld kan interferentie veroorzaken of onnauwkeurigheid van de werking van de omvormer.

5.  Installeer de omvormer
U kunt de omvormer met schroeven of op een DIN-rail monteren (Top Hat, B x H = 35 × 7,5 mm).
• Installeer de frame R0 omvormers rechtop. De frame R0-omvormers hebben geen ventilator.
• U kunt de frame R1... R4 omvormers tot 90 graden gekanteld installeren, van verticaal tot 

volledig horizontaal.
• Installeer de omvormer niet ondersteboven. 
• U kunt meerdere omvormers naast elkaar installeren.

 Installeren van de omvormer met schroeven

1. Zet markeringen op het oppervlak voor de 
montagegaten. Zie ook Afmetingen en 
gewichten.Download het montagesjabloon

        op library.abb.com.
2. Boor de gaten voor de montageschroeven. 

Installeer zo nodig geschikte pluggen of 
ankers in de gaten.

3. Installeer de montageschroeven in de 
gaten. Laat een spleet tussen de 
schroefkop en het montageoppervlak.

4. Plaats de omvormer op de 
montageschroeven.

5. Draai de montageschroeven vast.

 Om de omvormer op een DIN-rail te installeren voor 
framematen R3 en R4

1. Beweeg het vergrendelingsdeel naar links. Gebruik indien nodig een platte 
schroevendraaier.

2. Druk en houd de vergrendelingsknop ingedrukt.
3. Plaats de bovenste lipjes van de omvormer op de bovenste rand van de DIN-rail.
4. Plaats de omvormer tegen de onderrand van de DIN-rail.
5. Laat de vergrendelingsknop los.
6. Beweeg het vergrendelingsdeel naar rechts.
7. Controleer dat de omvormer correct is geïnstalleerd.
Om de omvormer te verwijderen, opent u het vergrendelingsgedeelte en trekt u de omvormer 
van de DIN-rail.

6.  Meet de isolatieweerstand
Omvormer: Voer geen spanningstolerantie- of isolatieweerstandsmetingen uit op de 
omvormer, omdat dit schade aan de omvormer kan veroorzaken.
Netvoedingskabel: Meet, vóórdat u de netvoedingskabel aansluit, de isolatie van de 
netvoedingskabel. Voldoe aan de plaatselijke regelgeving.
Motor en motorkabel:
1. Controleer dat de motorkabel aangesloten is op de motor en losgekoppeld is van de 

uitgangsklemmen T1/U, T2/V en T3/W van de omvormer.
2. Gebruik een spanning van 1000 V DC om de 

isolatieweerstand te meten tussen elke 
fasegeleider en de veiligheidsaarde-geleider. De 
isolatieweerstand van een ABB-motor moet meer 
zijn dan 100 Mohm (bij 25 °C. Voor de 
isolatieweerstand van andere motoren moet u de 
documentatie van de fabrikant raadplegen.
Vocht in de motor verlaagt de isolatieweerstand. 
Als u vermoedt dat er vocht in de motor zit, droogt 
u de motor en voert u de metingen opnieuw uit.

7.  Zorg ervoor dat de omvormer compatibel is met het 
aardesysteem
U kunt alle omvormertypes aansluiten op een symmetrisch geaard TN-S systeem (middenge-
aard wye). De omvormer wordt geleverd met de EMC- en VAR-schroeven gemonteerd. Het 
materiaal van de schroeven (kunststof of metaal) is afhankelijk van de productvariant. De 
tabel laat zien wanneer de metalen EMC-schroef (uitschakelen van het interne EMC-filter) of 
de metalen VAR-schroef (uitschakelen van het varistorcircuit) verwijderd moet worden. 

8.  Sluit de vermogenskabels aan
 Aansluitschema (afgeschermde kabels)

1. Ontkoppelinrichting.
2. Twee beschermende aardegeleiders. De veiligheidsnorm IEC/EN61800-5-1 vereist twee 

PE-geleiders, indien de doorsnede van de PE-geleider kleiner is dan 10 mm2 Cu of 16 mm2 
Al. U kunt bijvoorbeeld de kabelafscherming gebruiken als aanvulling op de vierde geleider. 

3. Gebruik een aparte aardekabel of een kabel met een aparte PE-geleider voor de lijnzijde, 
als het geleidingsvermogen van de vierde geleider of de afscherming niet voldoet aan de 
vereisten voor de PE-geleider.

4. Gebruik een aparte aardekabel voor de motorzijde, als het geleidingsvermogen van de 
afscherming niet voldoende is, of als er geen symmetrisch geconstrueerde PE-geleider 
in de kabel aanwezig is.

5. 360 graden aarding van de kabelafscherming is vereist voor de motorkabel en de kabel van de 
remweerstand (indien gebruikt). Dit wordt ook aanbevolen voor de ingangsvoedingskabel.

6. Remweerstand en weerstandskabel (optioneel, alleen voor frame R2...R4).

 Aansluitprocedure  (afgeschermde kabels)
Kijk op Klemgegevens voor de voedingskabels voor de aanhaalmomenten.

1. Bevestig de waarschuwingssticker 
tegen restspanning in de plaatselijke 
taal op de omvormer.

2. Strip de motorkabel.
3. Aard de motorkabelafscherming onder 

de aardingsklem.
4. Draai de motorkabelafscherming in een 

bundel bij elkaar, markeer deze en sluit 
aan op de aardklem.

5. Sluit de fasegeleiders van de motor kabel 
aan op de T1/U, T2/V en T3/W klemmen.

6. Als u een remweerstand gebruikt, sluit u 
de kabel van de remweerstand aan op 
de klemmen R- en UDC+. Gebruik een 
afgeschermde kabel en aard de afscher-
ming onder de aardklem. 

7. Zorg ervoor dat de schroeven van de 
R- en UDC+ aansluitingen zijn vastge-
draaid. Doe deze stap ook als u geen 
kabels aansluit op de aansluitklemmen.

8. Strip de voedingskabel.
9. Als de ingangskabel een afscherming 

heeft, aardt u de afscherming onder de 
aardklem. Draai vervolgens de afscher-
ming in een bundel, markeer deze en 
sluit deze aan op de aardklem.

10. Sluit de PE-geleiders van de netvoe-
dingskabel aan op de aardings-aansluit-
klem. Gebruik indien nodig een tweede 
PE-geleider.

11. Bij driefasige omvormers sluit u de 
fasegeleiders van de ingangskabel aan 
op de klemmen L1, L2 en L3. In 1-fase 
omvormers, sluit u de fase- en nullei-
ders aan op de klemmen L en N.

12.  Bevestig de kabels mechanisch aan de 
buitenkant van de omvormer.

9.  Sluit de besturingskabels aan

 Aansluitprocedure
Maak de aansluitingen volgens de standaard 
besturingsaansluitingen van de applicatiema-
cro die u selecteert. Houd de signaalkabelparen 
getwist tot zo dicht mogelijk bij de klemmen 
om inductieve koppeling te voorkomen. 
1. Strip een deel van de buitenste afscher-

ming van de besturingskabel voor aarding.
2. Gebruik een 360-graden kabelbinder om 

de buitenste afscherming aan de aar-
dingstab te aarden.

3. Strip de besturingskabel-geleiders. 

4. Sluit de geleiders aan op de juiste besturingsklemmen. Steek de geleider in een steek-
klem. Om de geleider te ontgrendelen, trekt u de geleider met een platte schroeven-
draaier helemaal naar beneden door de open-/dichtknop te drukken.

5. Maak de besturingskabels mechanisch vast aan de buitenkant van de omvormer.

 Standaard I/O-aansluitingen (ABB standaard macro)
De ABB-standaardmacro is de standaardmacro. Het aansluitschema voor de ABB-
standaardmacro is hieronder weergegeven.

Opmerking: U kunt andere macro's selecteren met het bedieningspaneel. Voor de standaard 
IO-toewijzing, zie hieronder:

 Geïntegreerde veldbusaansluiting
Sluit de veldbus aan op de EIA-485 Modbus RTU klem op de voorkant van de omvormer. 

Om de Modbus RTU-communicatie met de geïntegreerde veldbus te configureren:
1. Sluit de veldbuskabel aan en de vereiste I/O-signalen.
2. Gebruik de jumpers om de terminatie en biasinstellingen in te stellen.
3. Schakel de omvormer in en stel de nodige parameters in.
Hieronder wordt een aansluitvoorbeeld getoond.

1) De apparaten aan beide uiteinden van de veldbus moeten de afsluiting ingesteld hebben 
op AAN. Alle andere apparaten moeten de afsluiter instelling op UIT hebben staan. 

2) Bevestig de kabelafschermingen aan elke omvormer, maar sluit ze niet aan op de omvor-
mer. Sluit de afschermingen alleen aan op de aardklem in de automatiseringscontroller.

3) Verbind de AGND-geleider met de signaalaarde-referentieklem van de automatise-
ringscontroller.

10.  Start de omvormer op
WAARSCHUWING! Controleer, voordat u de omvormer opstart, dat de installatie 
compleet is. Zorg ervoor dat het veilig is om de motor uit te starten. Koppel de 
motor los van andere machines indien er gevaar bestaat voor schade of letsel.

Raadpleeg voor informatie over de gebruikersinterface ACS180 User interface guide 
(3AXD50000606696 [English]).

1. Schakel de voeding van de omvormer in.

2. Selecteer de eenheid (internationaal of VS). Stel in het 
Motorgegevens scherm het motortype in: 
AsynM: Asynchrone motor
PMSM: Synchrone permanent-magneetmotor

3.  Stel de motorbesturingsmodus in:
Vector: Toerentalreferentie. Dit is in de meeste gevallen 
geschikt. De omvormer voert een automatische stilstand 
ID-run uit wanneer de omvormer voor de eerste keer 
gestart wordt.
Scalar: Frequentie-referentie. Gebruik deze modus niet 
voor synchrone permanentmagneet-motoren.
Gebruik deze modus wanneer:

• Het aantal motoren kan wijzigen.
• De nominale motorstroom is minder dan 20% van de nomi-
nale stroom van de omvormer.

4. Stel de nominale motorwaarden in.

5. Start de motor en controleer de draairichting. Als de 
richting onjuist is, kunt u:
• de fasevolgorde-instelling wijzigen, of
• de fasevolgorde van de motorkabel wijzigen. 

Opmerking: In vectorbesturingsmodus voert de omvormer 
bij de eerste start een automatische stilstand-ID-run uit.

6. Stel, in het Motor control scherm, de start- en stopmodus in.
7. Stel de acceleratie- en deceleratietijden in.
8. Stel de maximum en minimum toerentallen in.
9. Selecteer, in het Control macros scherm, de van toepassing 

zijnde macro in. 
10. Stem de omvormerparameters af op de applicatie. U kunt 

het Assistent-bedieningspaneel (ACS-AP-.) of de 
Omvormercomponent PC tool gebruiken.  

—
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Aansluitklemmen Beschrijvingen
Digital I/O 
21 24 V Hulp +24 V DC, max 200 mA

22 DGND Gemeenschappelijke aarde hulpspanningsuitgang

8 DI1 Stop (0) / Start (1)

9 DI2 Voorwaarts (0) / Achterwaarts (1)

10 DI3 Selectie constant toerental 1

11 DI4 Selectie constant toerental 2

12 DCOM Gemeenschappelijke aarde digitale ingangen

18 DO In bedrijf

19 DO COM Digitale gemeenschappelijke uitgang

20 DO SRC Digitale uitgang hulpspanning

Analoge I/O
14 AI1/DI5 Toerentalreferentie (0…10V)

13 AGND Gemeenschappelijke aarde analoge ingangen

15 AI2 Niet gebruikt

16 AGND Gemeenschappelijke aarde analoge uitgangen

17 AO Uitgangsfrequentie (0...20mA)

23 10V Referentiespanning +10 V DC

24 SCHERM Afscherming signaalkabel (schild)

Safe torque uit (STO) (alleen ACS180-04S)
1 S+ Safe torque off (STO). Beide circuits moeten 

gesloten zijn voordat de omvormer kan 
starten. De tekening toont de 
vereenvoudigde aansluiting van een 
veiligheidscircuit via veiligheidscontacten. 
Als STO niet wordt gebruikt, laat u de in de 
fabriek geïnstalleerde jumpers op hun plaats. 
Zie ook sectie Safe torque off (STO). 

2 SGND
3 S1
4 S2

Relaisuitgang
5 NC

Geen fout [Fout (-1)]6 COM
7 NO
EIA-485 Modbus RTU
25 B+

Geïntegreerde modbus RTU (EIA-485)26 A-
27 AGND
28 AFSCHERMING

Jumper 
J1 Beëindiging Modbus beëindiging AAN-UIT

J2 Comm.Modus Keuze van Communicatie-modus

Hand/auto Wisselend Motor potentiometer
DI1 Start/Stop (Hand) Start voorwaarts Start/Stop
DI2 Hand(1)/Auto(0) Start achterwaarts Vooruit/achteruit

DI3 Start/Stop (Auto) Selectie constant 
toerental 1 Toerental ref. omhoog

DI4 Fout reset Selectie constant 
toerental 2 Toerental ref. omlaag

AI1/DI5 Toerentalref.(Hand)
(AI1,0...10V) Fout reset(DI5) Selectie constant 

toerental 1(DI5)
AI2 Toerental ref. (Auto)(4...20mA) Toerental ref. (0...10V) Niet gebruikt

PID Hand/PID
DI1 Start/Stop Start/Stop (Hand)
DI2 Intern setpoint sel 1 Hand(1)/PID(0)
DI3 Intern setpoint sel 2 Start/Stop (PID)
DI4 Selectie constant toerental 1 Selectie constant toerental 1
AI1/DI5 PID instelpunt(AI1, 0…10V) Hand modus toerentalref.(AI1,0...10V)
AI2 Procesterugkoppeling(4...20mA) Procesterugkoppeling(4...20mA)

3-draads Modbus
DI1 Start(pulse) Start/Stop (Hand)
DI2 Stop(pulse) Voorwaarts/achterwaarts (Hand)
DI3 Voorwaarts (0) / Achterwaarts (1) Hand(1)/Modbus(0)
DI4 Selectie constant toerental 1 Fout reset
AI1/DI5 Selectie constant toerental 2 (DI5) Selectie constant toerental 1(DI5)
AI2 Toerental ref. (0...10V) Toerentalref(Hand, 0...10V)

Alle 
macro's

DO Running
RO Fout (-1)
AO Uitgangsfrequentie (0...20 mA)

1...10 kohm

Max. 500 ohm
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Waarschuwingen en fouten

WAARSCHUWING! Verzeker u ervan dat er geen gevaarlijke situaties kunnen 
ontstaan voordat u de automatische foutresetfuncties of automatische 
herstartfuncties van het besturingsprogramma van de omvormer activeert. Deze 
functies resetten de omvormer automatisch en blijven na een fout of 
voedingsonderbreking in bedrijf. Als deze functies geactiveerd zijn, moet de 
installatie duidelijk gemarkeerd zijn zoals gedefinieerd in IEC/EN 61800-5-1, 
subclausule 6.5.3, bijvoorbeeld, “DEZE MACHINE START AUTOMATISCH”.

Lijst van meest gebruikte parameters
De complete lijst van parameters vindt u in de handleiding van de omvormerfirmware.

Code Beschrijving
2310 Overstroom. De uitgangsstroom is groter dan de interne limiet. Dit kan 

veroorzaakt worden door een aardfout of faseverlies.
2330 Aardlek. Een onbalans in belasting die doorgaans veroorzaakt wordt door een 

aardfout in de motor of de motorkabel.
2340 Kortsluiting. Er is kortsluiting in de motor of de motorkabel.
3130 Ingangsfaseverlies. De spanning van de DC tussenkring oscilleert.
3181 Foute kabelaansluiting. De voedings- en motorkabel-aansluitingen zijn onjuist.
3210 DC-link overspanning. Er is overspanning in de DC tussenkring.
3220 DC-link onderspanning. Er is onderspanning in de DC tussenkring.
3381 Uitgangsfase verlies. Alle drie de fasen zijn niet aangesloten op de motor.
5091 Safe torque off. De Safe torque off (STO) functie is aan.
6681 EFB-communicatie verlies. Onderbreking in interne-veldbus communicatie.
AFF6 Identificatie-run. De motor ID-run vindt plaats bij de volgende start.
FA81 Safe torque off 1: Safe torque off circuit 1 is verbroken.
FA82 Safe torque off 2: Safe torque off circuit 2 is verbroken.

Par. Nr. Par. Benaming Instellingen/bereik (standaardwaarde vetgedrukt)
Groep 99 Motorgegevens

99.03 Motor type [0]Asynchrone motor, [1]Permanente magneetmotor
99.04 Motor control mode [0]Vector, [1]Scalar
99.06 Motor nominal current hangt af van de rating
99.07 Motor nominal voltage hangt af van de rating
99.08 Motor nominal frequency hangt af van de rating
99.09 Motor nominal speed hangt af van de rating
99.10 Motor nominal power hangt af van de rating
99.11 Motor nominal cosφ 0.00 … 1.00
99.12 Motor nominal torque hangt af van de rating
99.16 Motor phase order [0]UVW,[1]UWV

Groep 01 Werkelijke waarden (alleen-lezen)
1.01 Motor speed used -30000,00 … 30000,00 RPM
1.06 Output frequency -500.00 … 500.00 Hz
1.07 Motor current 0.00 … 30000.00 A
1.10 Motor Torque -1600,00% … 1600,00%
1.11 DC voltage 0,00 … 2000,00 V
1.13 Output voltage 0 … 2000 V
1.14 Output power -32768,00 … 32767,00 kW

Groep 5 Diagnostiek (alleen-lezen)
5.02 Run-time counter 0 … 65535 dagen
5.11 Inverter temperature -40,0 … 160,0 %

Groep 10 Standard DI, RO
10.24 RO1 source [2]Klaar voor gebruik, [7]Draaien, [14]Fout, [16]Fout/

waarschuwing
Groep 11 Standard DI, RO

11.06 DO output source [2] Klaar voor gebruik, [7] Draaien, [14] Fout, [16] Fout/
waarschuwing

11.21 DI5/AI1 configuration [0]Digitale ingang, [1]Analoge ingang
Groep 12 Standard AI

12.15 AI1 unit selection [2]V, [10]mA
12.17 AI1 min -22,000 … 22,000 mA of V, 0mA of 0V
12.18 AI1 max -22,000 … 22,000 mA of V, 20mA of 10V
12.19 AI1 scaled at AI1 min -32768,000 … 32767,000, 0
12.20 AI1 scaled at AI1 max -32768,000 … 32767,000, 50
12.25 AI2 unit selection [2]V, [10]mA
12.27 AI2 min -22,000 … 22,000 mA of V, 0mA of 0V
12.28 AI2 max -22,000 … 22,000 mA of V, 20mA of 10V
12.29 AI2 scaled at AI2 min -32768,000 … 32767,000, 0
12.30 AI2 scaled at AI2 max -32768,000 … 32767,000, 50

Groep 13 Standard AO
13.12 AO1 source [3] Uitgangsfrequentie, [4] Motorstroom
13.15 AO1 unit selection [2]V, [10]mA
13.17 AO1 source min -32768,000 … 32767,000, 0
13.18 AO1 source max -32768,000 … 32767,000, 50
13.19 AO1 out at AO1 src min -22,000 … 22,000 mA of V, 0mA of 0V
13.20 AO1 out at AO1 src max -22,000 … 22,000 mA of V, 20mA of 10V

Groep 19 Bedrijfsmodus
19.11 Ext1/Ext2 selection [0]EXT1, [1]EXT2, [3]DI1, [4]DI2, [5]DI3, [6]DI4, [7]DI5, 

[32]Ingebouwde veldbus
19.17 Local control disable [0] Nee, [1] Ja

Groep 20 Start/stop/draairichting
20.01 Ext1 commands [0]Niet geselecteerd, [1]In1 Start, [2]In1 Start;In2 Dir, 

[3]In1 Start fwd;In2 Start rev, [4]In1P Start;In2 
Stop,[5]In1P Start;In2 Stop;In3 Dir, [6]In1P Start 
fwd;In2P Start rev;In3 Stop, [14]Ingebouwde veldbus

20.03 Ext1 in1 source [0]Altijd uit, [2]DI1, [3]DI2, [4]DI3, [5]DI4, [6]DI5
20.04 Ext1 in2 source [0]Altijd uit, [2]DI1, [3]DI2, [4]DI3, [5]DI4, [6]DI5
20.05 Ext1 in3 source [0]Altijd uit, [2]DI1, [3]DI2, [4]DI3, [5]DI4, [6]DI5
20.06 Ext2 commands [0]Niet geselecteerd, [1]In1 Start, [2]In1 Start;In2 Dir, 

[3]In1 Start fwd;In2 Start rev, [4]In1P Start;In2 
Stop,[5]In1P Start;In2 Stop;In3 Dir, [6]In1P Start 
fwd;In2P Start rev;In3 Stop, [14]Ingebouwde veldbus

20.08 Ext2 in1 source [0]Altijd uit, [2]DI1, [3]DI2, [4]DI3, [5]DI4, [6]DI5
20.09 Ext2 in2 source [0]Altijd uit, [2]DI1, [3]DI2, [4]DI3, [5]DI4, [6]DI5
20.10 Ext2 in3 source [0]Altijd uit, [2]DI1, [3]DI2, [4]DI3, [5]DI4, [6]DI5
20.21 Direction [0]Verzoek, [1]Vooruit, [2]Achteruit

Groep 21 Start/stop modus
21.01 Start mode [0]Snel, [1]Const. tijd, [2]Automatisch
21.02 Magnetization time 0 … 10000 ms, 500ms
21.03 Stop mode [0]Coast, [1]Ramp
21.19 Scalar start mode [0]Normaal, [1]Const. tijd, [2]Automatisch, 

[3]Koppelboost, [5]Vliegende start
Groep 22 Toerentalreferentie selectie

22.11 Ext1 speed ref1 [1]AI1 geschaald, [2]AI2 geschaald, [8]EFB ref1, [9]EFB 
ref2, [16]PID

22.18 Ext2 speed ref1 [0]Nul, [1]AI1 geschaald, [2]AI2 geschaald, [8]EFB ref1, 
[9]EFB ref2, [16]PID

22.22 Constant speed sel1 [0]Altijd uit, [2]DI1, [3]DI2, [4]DI3, [5]DI4, [6]DI5
22.23 Constant speed sel2 [0]Altijd uit, [2]DI1, [3]DI2, [4]DI3, [5]DI4, [6]DI5
22.26 Constant speed 1 -30000,00 … 30000,00rpm, 300rpm
22.27 Constant speed 2 -30000,00 … 30000,00rpm, 600rpm
22.28 Constant speed 3 -30000,00 … 30000,00rpm, 900rpm
22.71 Motor potentiometer 

function
[0]Uitgeschakeld, [1]Ingeschakeld (init bij stop/power-
up), [2]Ingeschakeld (altijd opnieuw inschakelen), 
[3]Ingeschakeld (init naar actual)

22.72 Motor potentiometer 
initial value

-32768,00 … 32767,00, 0,00

22.73 Motor potentiometer up 
source

[0]Niet geselecteerd, [2]DI1, [3]DI2, [4]DI3, [5]DI4, 
[6]DI5

22.74 Motor potentiometer 
down source

[0]Niet geselecteerd, [2]DI1, [3]DI2, [4]DI3, [5]DI4, 
[6]DI5

22.75 Motor potentiometer 
ramp time

0,0… 3600,0 s, 40,0s

22.76 Motor potentiometer 
min value

-32768,00 … 32767,00, -50,00

22.77 Motor potentiometer 
max value

-32768,00 … 32767,00, 50,00

Groep 23 Toerentalreferentie helling
23.12 Acceleration time 1 0,000 … 1800,000s, 3,000s
23.13 Deceleration time 1 0,000 … 1800,000s, 3,000s

Groep 28 Frequentiereferentieketen
28.11 Ext1 frequency ref1 [1]AI1 geschaald, [2]AI2 geschaald, [8]EFB ref1, [9]EFB 

ref2, [16]PID
28.15 Ext2 frequency ref1 [0]Nul, [1]AI1 geschaald, [2]AI2 geschaald, [8]EFB ref1, 

[9]EFB ref2, [16]PID
28.22 Constant frequency sel1 [0]Altijd uit, [2]DI1, [3]DI2, [4]DI3, [5]DI4, [6]DI5

Nominale waarden

Zekeringen en typische voedingskabelafmetingen

28.23 Constant frequency sel2 [0]Altijd uit, [2]DI1, [3]DI2, [4]DI3, [5]DI4, [6]DI5
28.26 Constant freqency 1 -500,00 … 500,00Hz, 5Hz
28.27 Constant freqency 2 -500,00 … 500,00Hz, 10Hz
28.28 Constant freqency 3 -500,00 … 500,00Hz, 15Hz
28.72 Freq acceleration time 1 0,000 … 1800,000 s, 3s
28.73 Freq deceleration time 1 0,000 … 1800,000 s, 3s

Groep 30 Limiet
30.11 Minimum speed -30000,00 … 30000,00rpm, -1500,00rpm
30.12 Maximum speed -30000,00 … 30000,00rpm, 1500,00rpm
30.13 Minimum frequency -500 … 500Hz, -50Hz
30.14 Maximum frequency -500 … 500Hz, 50Hz
30.17 Maximum current hangt af van de rating

Groep 31 Fout functies
31.11 Fault reset selection [0]Niet gebruikt, [2]DI1, [3]DI2, [4]DI3, [5]DI4, [6]DI5

Groep 40 Proces PID set 1
40.07 Process PID operation 

mode
[0]UIT, [1]AAN, [2]AAN als de omvormer draait

40.08 Set 1 feedback 1 source [8]AI1 percent, [9]AI2 percent
40.16 Set 1 setpoint 1 source [2]Intern setpoint, [11]AI1 percent, [12]AI2 percent
40.24 Set 1 internal setpoint 0 -200000,00 … 200000,00, 0
40.31 Set 1 deviation inversion [0]Niet geïnverteerd (Ref - Fbk), [1]Geïnverteerd 

(Fbk - Ref)
40.32 Set 1 gain 0,01 … 100,00, 1
40.33 Set 1 integration time 0,0 … 9999,0 s, 60s

Groep 45 Energierendement
45.11 Energy optimizer [0]Uitschakelen, [1]Inschakelen

Groep 58 Interne veldbus
58.01 Protocol enable [0]Geen, [1]ModbusRTU
58.03 Node address 0 … 255, 1
58.04 Baud rate [1]4800, [2]9600, [3]19200, [4]38400, [5]57600, 

[6]76800, [7]115200
58.05 Parity [0]8 GEEN 1, [1]8 GEEN 2, [2]8 EVEN 1, [3]8 ODD 1
58.06 Communication control [0]Ingeschakeld, [1]Verversinginstelling
58.14 Communication loss 

action
[0]Geen actie, [1]Fout, [2]Laatste snelheid, 
[5]Waarschuwing

Type
ACS180
-04x-...

Ingangsstroom Nominale waarden uitgang
Zonder 
smoor-
spoel

Met 
smoor-
spoel

Max. 
stroom Nominaal 

gebruik Licht gebruik Zwaar gebruik

I1 I1 Imax IN PN ILd PLd IHd PHd
A A A A kW A kW pk A kW pk

1-fase UN = 230 V (bereik 200 … 240 V)
02A4-1 5 3,3 3,2 2,4 0,37 2,3 0,37 0,5 1,8 0,25 0,33
03A7-1 6,9 4,8 4,3 3,7 0,55 3,5 0,55 0,75 2,4 0,37 0,5
04A8-1 9 6,2 6,7 4,8 0,75 4,6 0,75 1 3,7 0,55 0,75
06A9-1 12,6 9,2 8,1 6,9 1,1 6,6 1,1 1,5 4,5 0,75 1
07A8-1 17,3 12 11,9 7,8 1,5 7,4 1,5 2 6,6 1,1 1,5
09A8-1 21,8 17 13,3 9,8 2,2 9,3 2,2 3 7,4 1,5 2
12A2-1 23,9 21,1 17,6 12,2 3 11,6 3 3 9,8 2,2 3

3-fase UN = 230 V (bereik 200 … 240 V)
02A4-2 3,6 2,4 3,2 2,4 0,37 2,3 0,37 0,5 1,8 0,25 0,33
03A7-2 5,6 3,7 4,3 3,7 0,55 3,5 0,55 0,75 2,4 0,37 0,5
04A8-2 7,2 4,8 6,7 4,8 0,75 4,6 0,75 1 3,7 0,55 0,75
06A9-2 10,4 6,9 8,1 6,9 1,1 6,6 1,1 1,5 4,5 0,75 1
07A8-2 11,7 7,8 11,9 7,8 1,5 7,4 1,5 2 6,6 1,1 1,5
09A8-2 14,7 9,8 13,3 9,8 2,2 9,3 2,2 3 7,4 1,5 2
15A6-2 19,2 15,6 19,3 15,6 3 14,6 3 3 10,7 2,2 3
17A5-2 23,6 17,5 22 17,5 4 16,7 4 5 12,2 3 3
25A0-2 27,7 25 31,5 25 5,5 24,2 5,5 7,5 17,5 4 5
033A-2 33,9 32 45 32 7,5 30,8 7,5 10 25 5,5 7,5
048A-2 48.4 48 57,6 48 11 46,2 11 15 32 7,5 10
055A-2 60 55 86,4 55 11 52,8 11 15 48 11 15

3-fase UN = 400 V (bereik 380 … 415 V) 
01A8-4 2,8 1,5 2,2 1,8 0,55 1,7 0,55 - 1,2 0,37 -
02A6-4 3,6 1,9 3,2 2,6 0,75 2,5 0,75 - 1,8 0,55 -
03A3-4 4,6 2,5 4,3 3,3 1,1 3,1 1,1 - 2,4 0,75 -
04A0-4 6,3 3,3 5,9 4 1,5 3,8 1,5 - 3,3 1,1 -
05A6-4 9,1 4,6 7,2 5,6 2,2 5,3 2,2 - 4 1,5 -
07A2-4 12 5,9 10,1 7,2 3 6,8 3 - 5,6 2,2 -
09A4-4 13 7,9 13 9,4 4 8,9 4 - 7,2 3 -
12A6-4 17,4 12,6 16,9 12,6 5,5 12 5,5 - 9,4 4 -
17A0-4 25,2 17 22,7 17 7,5 16,2 7,5 - 12,6 5,5 -
25A0-4 31,8 25 30,6 25 11 23,8 11 - 17 7,5 -
033A-4 40,7 32 45 32 15 30,5 15 - 25 11 -
038A-4 49 38 57,6 38 18,5 36 18,5 - 32 15 -
045A-4 55,7 45 68,4 45 22 42 22 - 38 18,5 -
050A-4 55,7 50 81 50 22 48 22 - 45 22 -

3-fase UN = 460 V (bereik 440 … 480 V) 
01A8-4 1,9 1,3 2,2 - - 1,6 - 0,75 1,1 - 0,5
02A6-4 2,4 1,6 3,2 - - 2,1 - 1 1,6 - 0,75
03A3-4 3,5 2,1 4,3 - - 3 - 1,5 2,1 - 1
04A0-4 4,6 2,8 5,9 - - 3,5 - 2 3 - 1,5
05A6-4 6,9 3,8 7,2 - - 4,7 - 3 3,4 - 2
07A2-4 9,2 5 10,1 - - 6 - 3 4,8 - 3
09A4-4 10,3 6,7 13 - - 7,6 - 5 6,3 - 3
12A6-4 14.8 11 16,9 - - 11 - 7,5 7,6 - 5
17A0-4 20.3 14 22,7 - - 14 - 10 11 - 7,5
25A0-4 26,6 21 30,6 - - 21 - 15 14 - 10
033A-4 33,7 27 45 - - 27 - 20 21 - 15
038A-4 41,3 34 57,6 - - 34 - 25 27 - 20
045A-4 46,9 40 68,4 - - 40 - 30 34 - 25
050A-4 46,9 42 81 - - 42 - 30 40 - 30

 I1  Ingangsstroom voor 230 V en 400 V met motorvermogen PN (kW), en voor 480 V met 
motorvermogen PLd (pk).

 Imax Maximale uitgangsstroom. Beschikbaar gedurende 2 seconden om de 10 minuten 
wanneer de uitgangsfrequentie lager is dan 9 Hz.

 IN Nominale uitgangsstroom. Maximum continue rms uitgangsstroom (geen overbelasting).
 ILd Continue rms-uitgangsstroom. 10% overbelasting gedurende 1 minuut per 10 minuten 

toegestaan.
 IHd Continue rms-uitgangsstroom. 50% overbelasting gedurende 1 minuut per 10 minuten 

toegestaan.
 PN Typisch motorvermogen tijdens zwaar gebruik (geen overbelasting)
 PLd Typisch motorvermogen tijdens licht gebruik (10% overbelasting)
 PHd Typisch motorvermogen tijdens zwaar gebruik (50% overbelasting)

Het nominaal vermogen in kilowatt is van toepassing op de meeste IEC, 4-polige motoren. 
Het vermogen in paardenkracht is van toepassing op de meeste NEMA, 4-polige motoren.

Type
ACS180
-04x-...

Zekeringen Kabelgeleider-
afmetingen (Cu)

Frame
afme-
tinggG gR UL klasse 

T 1) 2) 3) 4)

ABB type Bussmann 
type

Bussmann/
Edison-type mm2 AWG

1-fase UN = 230 V (bereik 200 … 240 V)
02A4-1 C10G10 FWP-32G14F JJN-6 3×1,5 + 1,5 16 R0
03A7-1 C10G16 FWP-32G14F JJN-10 3×1,5 + 1,5 16 R0
04A8-1 C10G16 FWP-40G14F JJN-15 3×1,5 + 1,5 16 R0
06A9-1 C10G20 FWP-50G14F JJN-20 3×1,5 + 1,5 16 R1
07A8-1 C10G25 FWP-50G14F JJN-25 3×2,5 + 2,5 14 R1
09A8-1 C14G40 FWP-50G14F JJN-35 3×2,5 + 2,5 14 R1
12A2-1 C14G40 FWP-63G22F JJN-35 3×2,5 + 2,5 14 R2

3-fase UN = 230 V (bereik 200 … 240 V)
02A4-2 C10G6 FWP-25G14F JJN-6 3×1,5 + 1,5 16 R0
03A7-2 C10G8 FWP-32G14F JJN-10 3×1,5 + 1,5 16 R0
04A8-2 C10G16 FWP-32G14F JJN-10 3×1,5 + 1,5 16 R0
06A9-2 C10G16 FWP-50G14F JJN-15 3×1,5 + 1,5 16 R1
07A8-2 C10G20 FWP-50G14F JJN-20 3×2,5 + 2,5 14 R1
09A8-2 C10G25 FWP-50G14F JJN-20 3×2,5 + 2,5 14 R1
15A6-2 C10G32 FWP-50G14F JJN-30 3×6 + 6 10 R2
17A5-2 C10G32 FWP-50G14F JJN-35 3×6 + 6 10 R2
25A0-2 OFAF000H50 FWP-80G22F JJN-50 3×6 + 6 10 R3
033A-2 OFAF000H63 FWP-100G22F JJN-60 3×10 + 10 8 R3
048A-2 OFAF000H100 FWP-150A JJN-100 3×25 + 16 4 R4
055A-2 OFAF000H100 FWP-150A JJN-100 3×25 + 16 4 R4

3-fase UN = 400 V (bereik 380 … 415 V) of 460 V (bereik 440 … 480 V) 
01A8-4 C10G4 FWP-20G14F JJS-6 3×1,5 + 1,5 16 R0
02A6-4 C10G6 FWP-20G14F JJS-6 3×1,5 + 1,5 16 R0
03A3-4 C10G10 FWP-20G14F JJS-10 3×1,5 + 1,5 16 R0
04A0-4 C10G10 FWP-25G14F JJS-10 3×1,5 + 1,5 16 R1
05A6-4 C10G16 FWP-25G14F JJS-20 3×1,5 + 1,5 16 R1
07A2-4 C10G20 FWP-32G14F JJS-20 3×2,5 + 2,5 14 R1
09A4-4 C10G25 FWP-32G14F JJS-25 3×2,5 + 2,5 14 R1
12A6-4 C14G32 FWP-50G14F JJS-30 3×2,5 + 2,5 14 R2
17A0-4 C14G40 FWP-50G14F JJS-35 3×6 + 6 10 R2
25A0-4 OFAF000H50 FWP-80G22F JJS-50 3×6 + 6 10 R3
033A-4 OFAF000H63 FWP-100G22F JJS-60 3×10 + 10 8 R3
038A-4 OFAF000H80 FWP-125A JJS-80 3×10 + 10 8 R4
045A-4 OFAF000H100 FWP-150A JJS-100 3×16 + 16 6 R4
050A-4 OFAF000H100 FWP-150A JJS-100 3×25 + 16 4 R4

Par. Nr. Par. Benaming Instellingen/bereik (standaardwaarde vetgedrukt)

Klemgegevens voor de voedingskabels

Opmerkingen: 
• De minimaal gespecificeerde draadgrootte heeft niet noodzakelijkerwijs voldoende stroom-

voercapaciteit bij maximale belasting.• De aansluitklemmen accepteren geen geleider die een maat groter is dan de maximaal gespe-
cificeerde draadmaat.• Het maximum aantal geleiders per klem is 1.

Eisen aan de vrije ruimte

Opmerking: Framemaar R0 vereist 50 mm ruimte aan de zijkant. Als de 
omgevingstemperatuur < 40°C is, kunnen apparaten naast elkaar geïnstalleerd worden.

Afmetingen en gewichten

Omgevingsomstandigheden

Markeringen 
De van toepassing zijnde certificaten zijn te zien op het typeplaatje van het product.

Safe torque off (STO)
De omvormer heeft een Safe torque off-functie (STO) in overeenstemming met IEC/EN 61800-5-2. 
Deze kan bijvoorbeeld worden gebruikt als laatste actuator van veiligheidscircuits die de 
omvormer stoppen in geval van gevaar (zoals een noodstopcircuit).

Bij activering schakelt de STO-functie de regelspanning van de vermogenshalfgeleiders van de 
eindtrap van de omvormer uit, waardoor wordt voorkomen dat de omvormer het koppel gene-
reert dat nodig is om de motor te doen draaien. Het besturingsprogramma genereert een indica-
tie zoals gedefinieerd in parameter 31.22. Als de motor loopt wanneer Safe torque off geactiveerd 
wordt, zal deze uitlopen tot stilstand. Het sluiten van de activeringsschakelaar deactiveert de 
STO. Gegenereerde fouten moeten worden gereset voordat opnieuw wordt gestart.

De STO-functie heeft een redundante architectuur, d.w.z. dat beide kanalen moeten worden 
gebruikt bij de implementatie van de veiligheidsfunctie. De veiligheidsdata zijn berekend voor 
redundant gebruik, en zijn niet van toepassing indien niet beide kanalen gebruikt worden.

WAARSCHUWING! De STO-functie schakelt de spanning van de hoofd- en 
hulpcircuits van de omvormer niet uit.

Opmerkingen:
• Als een stop tot stilstand niet toelaatbaar is, stop dan de omvormer en overige apparatuur 

met de geëigende stopmethode voordat u de STO activeert.
• De STO-functie heeft prioriteit boven alle andere functies van de omvormer.

 Bedrading
De veiligheidscontacten moeten binnen 200 ms na elkaar openen/sluiten.
Voor de verbinding wordt dubbel afgeschermde twisted-pair-kabel aanbevolen. De maximale 
lengte van de bekabeling tussen de schakelaar en de omvormerbesturingseenheid is 300 m. 
Aard de afscherming van de kabel alleen aan de besturingseenheid.

 Validatie
Om zeker te zijn van de veilige werking van een veiligheidsfunctie is een validatietest vereist. 
De test moet worden uitgevoerd door een vakbekwaam persoon met voldoende deskundig-
heid en kennis van de veiligheidsfunctie. De testprocedures en het rapport moeten gedocu-
menteerd en ondertekend worden door deze persoon. Validatie-instructies van de STO-
functie zijn te vinden in de hardwarehandleiding van de omvormer.

 Technische gegevens
• Minimumspanning op S1 en S2 om als “1” geïnterpreteerd te worden: 13 V DC
• STO reactietijd (kortste detecteerbare break): 1 ms
• STO responstijd: 2 ms (typisch), 5 ms (maximum)
• Foutdetectietijd: Kanalen langer dan 200 ms in verschillende toestand
• Foutreactietijd: Foutdetectietijd + 10 ms
• STO-foutmelding (parameter 31.22) vertraging: < 500 ms
• STO-waarschuwingsmelding (parameter 31.22) vertraging: < 1000 ms
• Safety integrity level (EN 62061): SIL 3
• Performance level (EN ISO 13849-1): PL e

De omvormer STO is een type A veiligheidscomponent zoals gedefinieerd in IEC 61508-2. 
Raadpleeg de hardwarehandleiding van de omvormer voor de volledige veiligheidsgegevens, 
exacte storingspercentages en storingsmodi van de STO-functie.

Verklaring van overeenstemming

1) De aanbevolen takzekeringen moeten gebruikt worden om de IEC/EN/UL 61800-5-1 
classificatie te behouden.
2) De omvormer is geschikt voor gebruik op een stroomkring die maximaal 100000 
symmetrische ampères (rms) bij 480 V (480 V-omvormers) of 240 V (240 V-omvormers) kan 
leveren, wanneer deze door de in deze tabel genoemde zekeringen wordt beschermd.
3) Als alternatief voor zekeringen van klasse T kunt u zekeringen van klasse J of klasse CF met 
dezelfde spanning en stroomsterkte gebruiken voor de bescherming van aftakcircuits van 
driefasige omvormers.
4) Lees ook Alternate Fuses, MMPs and Circuit Breakers for ABB Drives (3AXD50000645015 
[Engels]) voor extra UL zekeringen en stroomonderbrekers die kunnen worden gebruikt als 
tak-circuitbescherming.

Frame-
maat

L1, L2, L3, T1/U, T2/V, T3/W, R-, R+/UDC+, UDC- PE
Min. 

draadgrootte 
(massief/

gevlochten)

Max. 
draadgrootte 

(massief/
gevlochten)

Aanhaalmoment Max. 
draadgrootte 

(massief/
gevlochten)

Aanhaalmo-
ment

mm2 AWG mm2 AWG N·m lbf·in mm2 AWG N·m lbf·in
R0 0,2/0,2 18 6/4 10 0,5…0,6 5 6/4 10 1,2 10,6
R1...R2 0,2/0,2 18 6/6 8 0,5…0,6 5 6/4 10 1,2 10,6
R3 0,5/0,5 20 16/16 6 1,2…1,5 11…13 16/16 6 1,2 10,6
R4 0,5/0,5 20 25/35 2 2.5…3.7 22…32 25/ 35 2 1,2 10,6

Frame-
afmeting

Bovenkant Onderkant Zijkanten
mm in mm in mm in

R0 75 3 75 3 50 2
R1…R4 75 3 75 3 0 0

Frame-
maat

Afmetingen Gewich-
tenH1 H2 H3 W D M1 M2

mm in mm in mm in mm in mm in mm in mm in kg lb
R0 174 6,85 209 8,23 136 5,35 70 2,76 143 5.63 60 2,36 164 6.46 0,92 2,03
R1 190 7,48 220 8,66 152 5.98 70 2,76 143 5.63 60 2,36 180 7,09 1,24 2,73
R2 202 7,95 230 9,06 164,5 6,48 120 4,72 143 5,63 106 4,17 190,5 7,5 1,92 4,23
R3 205 8,07 241 9,5 164,5 6,48 170 6,69 174 6,85 148 5,83 191 7,52 3,3 7,28
R4 205 8,07 240 9,45 164,5 6,48 260 10.24 178,6 7,03 234 9,21 191 7,52 5,3 11,69

Vereist Tijdens bedrijf (geïnstalleerd voor stationair gebruik)
Hoogte installatieplaats 0 … 2000 m 

Derating:
De uitgangsstroom moet 1% worden gereduceerd voor elke 
100 m boven 1000 m.

Omgevingslucht-
temperatuur

Voor framemaat R0:
-10 … +50 °C. Vorst is niet toegestaan.
Voor frame-afmetingen R1... R4:
-10 … +60 °C. Vorst is niet toegestaan. 
Zie derating in Hardware Manual (3AXD50000467945 [Engels]). 

Relatieve luchtvochtigheid <95% (IEC 60068-2-78) niet condenserend 
Verontreinigingsniveaus Geen geleidend stof toegestaan.
Schok of vrije val Niet toegestaan

CE UL RCM EAC UKCA KC EIP green WEEE TÜV Nord

�

�

https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50000645015&LanguageCode=en&DocumentPartId=&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50000645015&LanguageCode=en&DocumentPartId=&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=9AKK107680A8005&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=Launch
http://ecodesign.drivesmotors.abb.com/
http://ecodesign.drivesmotors.abb.com/
https://drives-abb.swipeguide.cn/guide/acs180-operation-guide
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50000467945&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=Launch

	Veiligheidsvoorschriften
	1. Uitpakken van de levering
	2. Formeer de condensatoren
	3. Selecteer de kabels en zekeringen
	4. Controleer het installatiegebied
	5. Installeer de omvormer
	Installeren van de omvormer met schroeven
	Om de omvormer op een DIN-rail te installeren voor framematen R3 en R4

	6. Meet de isolatieweerstand
	7. Zorg ervoor dat de omvormer compatibel is met het aardesysteem
	8. Sluit de vermogenskabels aan
	Aansluitschema (afgeschermde kabels)
	Aansluitprocedure (afgeschermde kabels)

	9. Sluit de besturingskabels aan
	Aansluitprocedure
	Standaard I/O-aansluitingen (ABB standaard macro)
	Geïntegreerde veldbusaansluiting

	10. Start de omvormer op
	Waarschuwingen en fouten
	Lijst van meest gebruikte parameters
	Nominale waarden
	Zekeringen en typische voedingskabelafmetingen
	Klemgegevens voor de voedingskabels
	Eisen aan de vrije ruimte
	Afmetingen en gewichten
	Omgevingsomstandigheden
	Markeringen
	Safe torque off (STO)
	Bedrading
	Validatie
	Technische gegevens

	Verklaring van overeenstemming

