
Turvaohjeet
VAROITUS! Noudata näitä ohjeita. Ohjeiden laiminlyönti voi aiheuttaa fyysisen 
vamman tai hengenvaaran tai vahingoittaa laitteistoa. Sähköasennus- ja 
huoltotöitä saa tehdä vain pätevä sähköalan ammattilainen.

• Älä käsittelee taajuusmuuttajaa, moottorikaapelia, moottoria tai ohjauskaapeleita 
taajuusmuuttajan ollessa kytkettynä syöttövirtaan. Ennen työskentelyn aloittamista 
erota taajuusmuuttaja kaikista vaarallisista jännitelähteistä ja varmista, että 
työskentelemisen aloittaminen on turvallista. Odota aina 5 minuuttia virransyötön 
irrottamisen jälkeen, jotta välipiirin kondensaattoreiden varaus ehtii purkautua.

• Älä työskentele taajuusmuuttajalla, jos siihen on kytketty pyörivä kestomagneettimoot-
tori. Pyörivä kestomagneettimoottori tuottaa jännitettä taajuusmuuttajaan ja sen tulo- ja 
lähtöliittimiin.     

1.  Pakkauksen purkaminen
Säilytä taajuusmuuttaja pakkauksessaan kunnes olet valmis asentamaan sen. Kun pakkaus on 
avattu, taajuusmuuttaja on suojattava pölyltä, roskilta ja kosteudelta. 
Varmista, että pakkaus sisältää seuraavat osat:
• taajuusmuuttaja
• asennustarvikkeet (kaapelikiinnikkeet, ruuvit, asennusosat ym)
• turvaohjeet
• monikielinen varoitustarra-arkki (varoitus jäännösjännitteestä)
• käyttöliittymän ohje 
• asennuksen ja käyttöönoton pikaopas.

Varmista, että osat ovat ehjiä ja vahingoittumattomia.     

2.  Kondensaattoreiden elvytys
Jos taajuusmuuttajaan ei ole kytketty virtaa yli vuoteen, tasajännitevälipiirin kondensaattorit 
on elvytettävä. Valmistuspäivämäärä on ilmoitettu tyyppikilvessä. Lisätietoja on oppaassa 
Capacitor reforming instructions (3BFE64059629, englanninkielinen).

3.  Kaapeleiden ja varokkeen valitseminen
• Valitse tehokaapelit. Noudata paikallisia määräyksiä.

• Syöttökaapeli: Parhaan sähkömagneettisen yhteensopivuuden saavuttamiseksi 
ABB suosittelee symmetrisen suojatun kaapelin (VFD-kaapeli) käyttämistä.

• Moottorikaapeli: Parhaan sähkömagneettisen yhteensopivuuden saavuttamiseksi 
on suositeltavaa käyttää symmetristä suojattua kaapelia (VFD-kaapeli). 
Symmetrinen suojattu kaapeli vähentää myös laakerivirtoja, kulumista ja moottorin 
eristeisiin kohdistuvaa rasitusta.

• Tehokaapelien tyypit: IEC-asennukset: käytä kupari- tai alumiinikaapeleita (mikäli 
sallittu). UL-asennuksissa voidaan käyttää ainoastaan kuparikaapeleita.

• Nimellisvirta: suurin kuormitusvirta.
• Nimellisjännite: vähintään 600 V AC.
• Nimellislämpötila: IEC-asennukset: kaapelin on kestettävä vähintään 70 °C:n lämpötila 

jatkuvassa käytössä. Ul-asennukset: kaapelin on kestettävä vähintään 75 °C:n lämpötila.
• Koko: Katso tyypilliset kaapelikoot kohdasta Sulakkeet ja tehokaapelien tyypilliset 

koot ja suurimmat kaapelikoot kohdasta Tehokaapeleiden liitintiedot.
• Valitse ohjauskaapelit. Käytä analogiasignaaleille kaksoissuojattua kierrettyä 

parikaapelia. Käytä digitaalisille signaaleille, relesignaaleille ja I/O-signaaleille 
kaksoissuojattua tai yksinkertaisesti suojattua kaapelia. Älä kytke 24 V:n ja 115/230 V:N 
signaaleja samaan kaapeliin.

• Suojaa taajuusmuuttaja ja tehonsyöttökaapeli asianmukaisilla sulakkeilla. Katso 
Sulakkeet ja tehokaapelien tyypilliset koot.

4.  Tarkasta asennuspaikka
Taajuusmuuttaja on tarkoitettu asennettavaksi laitekaappiin, ja sen kotelointiluokka on 
vakiovarustuksessa IP20 / UL Open Type. 

Tarkasta taajuusmuuttajan asennuspaikka. Varmista seuraavat seikat:
• Asennuspaikassa on riittävä ilmanvaihto ja ilman vaihtuvuus.
• Taajuusmuuttajan ympärillä on oltava riittävästi tilaa laitteen jäähdytystä, kunnossapitoa 

ja käyttöä varten. Vähimmäistilavaatimukset annetaan kohdassa Vapaa tila laitteen 
ympärillä.

• Käyttöympäristön olosuhteiden on täytettävä annetut vaatimukset. Katso Käyttöympäristö.
• Asennuspinnan on oltava mahdollisimman pystysuora ja riittävän vahva kestämään 

taajuusmuuttajan paino. Katso Mitat ja painot.
• Asennuspinnan, asennuspaikan lattian ja taajuusmuuttajan lähellä olevien materiaalien 

on oltava syttymättömiä.
• Taajuusmuuttajan lähellä ei saa olla voimakkaiden magneettikenttien lähteitä, kuten 

voimakasta virtaa johtavia yksisäikeisiä johtimia tai kontaktoreiden keloja. Voimakas 
magneettikenttä voi aiheuttaa häiriöitä ja epätarkkuutta taajuusmuuttajan toimintaan.

5.  Asenna taajuusmuuttaja paikalleen
Taajuusmuuttaja voidaan kiinnittää ruuveilla tai DIN-kiskoon (top hat -kisko, leveys × korkeus 
= 35 mm × 7,5 mm).
• Asenna runkokoon R0 taajuusmuuttajat pystysuuntaisesti. Runkokoon R0 taajuusmuut-

tajissa ei ole puhallinta.
• Runkokoon R1...R4 taajuusmuuttajat voidaan kääntää 90 astetta eli asentaa vaakasuoraan.
• Älä asenna taajuusmuuttajaa ylösalaisin. 
• Useita taajuusmuuttajia voidaan asentaa vierekkäin.

 Taajuusmuuttajan kiinnittäminen ruuveilla

1. Tee kiinnityspintaan merkit kiinnitysreikien 
kohdalle. Katso lisätiedot kohdasta Mitat ja 
painot.Lataa kiinnityskaavain         
osoitteesta  library.abb.com.

2. Poraa reiät kiinnitysruuveja varten. 
Tarvittaessa asenna reikiin sopivat 
seinäkiinnitystulpat tai -ankkurit.

3. Kiinnitä kiinnitysruuvit reikiin. Jätä tyhjää 
tilaa ruuvin kannan ja asennuspinnan väliin.

4. Aseta taajuusmuuttaja kiinnitysruuvien 
varaan.

5. Kiristä ruuvit.

 Taajuusmuuttajan asentaminen DIN-kiskoon (runkokoot 
R3 ja R4)

1. Siirrä lukitusosa vasemmalle. Käytä tarvittaessa litteäkärkistä ruuvitalttaa.
2. Paina lukituspainike alas ja pidä sitä painettuna.
3. Aseta taajuusmuuttajan yläosassa oleva kiinnityskielekkeet DIN-kiskon yläreunaan.
4. Aseta taajuusmuuttaja DIN-kiskon alareunaa vasten.
5. Vapauta lukituspainike.
6. Siirrä lukitusosa oikealle.
7. Varmista, että taajuusmuuttaja on asennettu oikein.
Taajuusmuuttaja irrotetaan avaamalla lukitusosa ja nostamalla taajuusmuuttaja pois
DIN-kiskolta.

6.  Mittaa eristysvastus        
Taajuusmuuttaja: Älä suorita taajuusmuuttajalle jännitekoetta tai eristysvastusmittausta, 
koska ne voivat vahingoittaa taajuusmuuttajaa.
Syöttökaapeli: Mittaa syöttökaapelin eristysvastus ennen kaapelin kytkemistä. Noudata 
paikallisia määräyksiä.
Moottori ja moottorikaapeli:
1. Varmista, että moottorikaapeli on kytketty moottoriin ja irrotettu taajuusmuuttajan 

lähtöliittimistä T1/U, T2/V ja T3/W.
2. Mittaa kunkin vaihejohtimen ja suojamaajohtimen 

välinen eristysvastus 1000 V DC:n jännitteellä. ABB-
moottorin eristysvastuksen tulee olla yli 
100 megaohmia lämpötilan ollessa 25 °C. Lisätie-
toja muiden moottorien eristysvastuksista on val-
mistajan toimittamissa oppaissa.
Moottorin kotelon sisällä oleva kosteus pienentää 
eristysvastusta. Jos epäilet, että moottorissa voi olla 
kosteutta, kuivata se ja suorita mittaus uudelleen.

7.  Varmista, että taajuusmuuttaja on yhteensopiva 
käytettävän maadoitusjärjestelmän kanssa.
Kaikki taajuusmuuttajatyypit voidaan liittää symmetrisesti maadoitettuun TN-S-verkkoon 
(keskipistemaadoitettu tähtikytkentä). Taajuusmuuttajassa on toimitettaessa EMC- ja VAR-
ruuvit asennettuna. Ruuvien materiaali (muovi tai metalli) riippuu laiteversiosta. Taulukossa 
ilmoitetaan, milloin metallinen EMC-ruuvi tai metallinen VAR-ruuvi on poistettava (sisäisen 
EMC-suotimen tai varistoripiirin irtikytkentä). 

8.  Kytke tehokaapelit
 Kytkentäkaavio (suojatut kaapelit)

1. Erotuslaite.
2. Kaksi suojamaajohdinta. Taajuusmuuttajien turvastandardi IEC/EN 61800-5-1 edellyttää 

kahta suojamaajohdinta (PE), mikäli suojamaajohtimen läpimitta on alle 10 mm2 
(kuparijohdin) tai 16 mm2 (alumiinijohdin). Voit käyttää maadoitukseen neljännen 
johtimen lisäksi esimerkiksi kaapelin suojavaippaa. 

3. Käytä erillistä PE-maadoituskaapelia tai kaapelia, jossa on erillinen PE-johdin, jos 
neljännen johtimen tai vaipan johtavuus ei täytä PE-johtimelle asetettuja vaatimuksia.

4. Käytä moottorin puolella erillistä maadoituskaapelia, jos vaipan johtavuus ei ole riittävä 
tai jos kaapelissa ei ole symmetristä PE-johdinta.

5. Moottorikaapelin ja jarruvastuskaapelin (mikäli käytössä) suojavaipassa on käytettävä 
360 asteen maadoitusta, Sitä suositellaan myös tehonsyöttökaapeleihin.

6. Jarruvastus ja vastuskaapeli (lisävaruste, vain runkokoot R2...R4).

 Kytkentöjen tekeminen (suojatut kaapelit)
Katso kiristysmomentit kohdasta Tehokaapeleiden liitintiedot.

1. Kiinnitä oikeankielinen 
jäännösjännitteen varoitustarra 
paikalleen taajuusmuuttajaan.

2. Kuori moottorikaapeli.
3. Kiinnitä moottorikaapelin suojavaippa 

maadoitusliittimeen.
4. Kierrä moottorikaapelin suojavaippa 

yhteen, merkitse se ja kytke se 
maadoitusliittimeen.

5. Liitä moottorikaapelin vaihejohtimet 
liittimiin T1/U, T2/V ja T3/W.

6. Jos käytössä on jarruvastus, kytke 
jarruvastuskaapeli liittimiin R- ja UDC+. 
Käytä suojattua kaapelia ja maadoita 
suojavaippa maadoitusliittimeen. 

7. Varmista, että liitinten R- ja UDC+ ruuvit 
on kiristetty. Tee tämä vaihe myös, jos 
et kytke liittimiin kaapeleita.

8. Kuori syöttökaapeli.
9. Jos syöttökaapelissa on suojavaippa, 

maadoita vaippa maadoituspuristimen 
alle. Kierrä sitten suojavaippa yhteen, 
merkitse se ja liitä se 
maadoitusliittimeen.

10. Kytke syöttökaapelin PE-johdin 
maadoitusliittimeen. Käytä tarvittaessa 
toista PE-johdinta.

11. Kolmivaihetaajuusmuuttajassa kytke 
syöttökaapelin vaihejohtimet liittimiin 
L1, L2 ja L3. 
Yksivaihetaajuusmuuttajassa kytke 
vaihe- ja nollajohdin liittimiin L ja N.

12.  Kiinnitä kaapelit mekaanisesti 
taajuusmuuttajan ulkopuolelle.

9.  Kytke ohjauskaapelit

 Kytkennän tekeminen

Tee kytkennät valitsemasi sovellusmakron 
oletusohjauskytkentöjen mukaisesti. Pidä 
signaaliparikaapelin johtimet kierrettyinä 
mahdollisimman lähelle liittimiä, jotta 
induktiivinen kytkeytyminen vältetään. 
1. Kuori osa ohjauskaapelin ulkovaipasta 

maadoitusta varten.
2. Maadoita ulkovaippa maadoituskielek-

keeseen 360-asteisen maadoituskiinnik-
keen avulla.

3. Kuori ohjauskaapelin johtimet. 

4. Kytke johtimet oikeisiin ohjausliittimiin. 
Asenna johdin jousipaineliittimeen. Jos haluat irrottaa johtimen, paina avaus- ja 
sulkupainike voimakkaasti kokonaan pohjaan tasakärkisellä ruuvitaltalla ja vedä 
johtimesta.

5. Kiinnitä ohjauskaapelit mekaanisesti taajuusmuuttajan ulkopuolelle.

 Oletusarvoiset I/O-ohjauskytkennät (vakio-ohjausmakro)
Oletusmakro on ABB:n vakio-ohjausmakro. ABB:n vakio-ohjausmakron kytkentäkaavio 
esitetään alapuolella.

Huomautus: Voit valita muita makroja ohjauspaneelista. I/O-oletusmääritykset on kuvattu 
seuraavassa:

 Sisäänrakennetun kenttäväylän kytkentä
Liitä kenttäväylä taajuusmuuttajan etuosassa olevaan EIA-485 Modbus RTU -liittimeen. 
Modbus RTU -tiedonsiirron asetusten määrittäminen sisäänrakennettua kenttäväylää käytettäessä:
1. Kytke kenttäväyläkaapelit ja tarvittavat I/O-signaalit.
2. Aseta päätevastuksen ja esijännitteen asetukset siirtoliittimillä.
3. Kytke taajuusmuuttajaan virta ja määritä tarvittavat parametrit.
Esimerkkikytkentä esitetään alla.

1) Päätevastuksen on oltava päällä kenttäväylän päissä olevissa laitteissa. Päätevastuksen on 
oltava poissa päältä kaikissa muissa laitteissa. 

2) Kiinnitä kaapelien suojavaipat yhteen jokaisessa taajuusmuuttajassa, mutta älä kytke niitä 
taajuusmuuttajaan. Kytke suojavaipat vain automaatio-ohjaimen maaliittimeen.

3) Kytke AGND-johdin automaatio-ohjaimen signaalimaa-referenssiliitäntään.

10.  Kytke taajuusmuuttajaan virta
VAROITUS! Ennen kuin käynnistät taajuusmuuttajan, varmista, että asennus on 
valmis. Varmista myös, että moottorin käynnistäminen on turvallista. Tarvittaessa 
kytke moottori irti muusta järjestelmästä vahingon tai vaaran ehkäisemiseksi.

Lisätietoja käyttöliittymästä on oppaassa ACS180 User interface guide (3AXD50000606696, 
englanninkielinen).

1. Kytke taajuusmuuttajan virta.

2. Valitse yksiköt (kansainvälinen tai Yhdysvallat). Valitse 
Moottorin tiedot -näkymässä moottorin tyyppi: 
AsynM: Epätahtimoottori
PMSM: Kestomagneettimoottori

3. Valitse moottorin säätötapa:
Vektori: Nopeusohje. Tämä on useimmissa tapauksissa 
sopiva säätötapa. Kun taajuusmuuttaja käynnistetään 
ensimmäisen kerran, se suorittaa automaattisesti ID-ajon 
paikallaan.
Skalaari: Taajuusohje. Älä käytä tätä tilaa, jos laitteessa on 
kestomagneettimoottori.
Käytä tätä tilaa, jos:

• Moottorien lukumäärä saattaa muuttua.
• Moottorin nimellisvirta on alle 20 % taajuusmuuttajan 

nimellisvirrasta.
4. Määritä moottorin nimellisarvot.

5. Käynnistä moottori ja tarkista pyörimissuunta. Jos suunta 
on väärä, voit:
• muuttaa Vaihejärjestys-asetusta tai
• muuttaa moottorikaapelin vaihejärjestystä. 

Huomautus: vektoriohjauksessa taajuusmuuttaja suorittaa 
automaattisen ID-ajon paikallaan ensimmäisellä käynnistys-
kerralla.

6. Aseta käynnistys- ja pysäytystila Moottorin ohjaus -näkymässä.
7. Aseta kiihdytys- ja hidastusajat.
8. Aseta enimmäis- ja vähimmäisnopeudet.
9. Valitse oikea makro Ohjausmakrot-näkymässä. 
10. Määritä taajuusmuuttajan parametrit sovelluksen 

mukaisiksi. Voit myös käyttää Assistant-ohjauspaneelia 
(ACS-AP-...) tai Drive Composer -työkalua PC-tietokoneessa.  

—
ABB MACHINERY -TAAJUUSMUUTTAJAT

ACS180-taajuusmuuttajat
Asennuksen ja käyttöönoton pikaopas 
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Muovi 1)

1) Pohjois-Amerikassa myydyissä taajuusmuuttajissa on muovinen EMC-ruuvi.

Älä poista 2)

2) Sisäinen EMC-suodin voidaan kytkeä asentamalla metalliruuvi (sisältyy taajuusmuuttajan 
toimitukseen).
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R2...R4
Sisäänvienti alakautta

R0/R1
Sisäänvienti
yläkautta

Liittimet Kuvaus
Digitaaliset I/O-liitännät 
21 24 V Apu +24 V DC, enintään 200 mA
22 DGND Apujännitemaa
8 DI1 Seis (0) / Käy (1)
9 DI2 Eteen (0) / Taakse (1)
10 DI3 Vakionopeuden valinta 1
11 DI4 Vakionopeuden valinta 2
12 DCOM Digitaalitulon maa
18 DO Käy
19 DO COM Digitaalilähdön maa
20 DO SRC Digitaalilähdön apujännite
Analogiset I/O-liitännät
14 AI1/DI5 Nopeusohje (0…10V)
13 AGND Analogiatulopiirin maa
15 AI2 Ei käytössä
16 AGND Analogialähtöpiirin maa
17 AO Lähtötaajuus (0...20mA)
23 10V Jänniteohje +10 V DC
24 SUOJAVAIPPA Ohjauskaapelin suoja
Safe torque off (STO) (vain mallissa ACS180-04S)
1 S+ Safe torque off -toiminto (STO). Molem-

pien piirien on oltava suljettuina, jotta 
taajuusmuuttaja käynnistyy. Piirustuk-
sessa kuvataan turvapiirin yksinkertainen 
kytkentä turvakytkentäpisteiden kautta. 
Jos STO-toiminto ei ole käytössä, jätä 
tehtaassa asennetut siirtoliittimet pai-
koilleen. Katso myös kohta Safe torque 
off -toiminto (STO). 

2 SGND
3 S1
4 S2

Relelähtö
5 NC

Ei vikaa [vika (-1)]6 COM
7 NO
EIA-485 Modbus RTU
25 B+

Sisäänrakennettu Modbus RTU 
(EIA-485)

26 A–
27 AGND
28 SHIELD
Siirtoliitin 
J1 Päätevastus Modbus-väylän päättäminen ON/OFF
J2 Tiedonsiirtotila Tiedonsiirtotilan valinta

Käsi/Auto Vaihto-ohjaus Moottoripotentiometri
DI1 Käynnistys/pysäytys (käsi) Käy eteen Käy/Seis
DI2 Käsi (1) / auto (0) Käy taakse Eteen/Taakse
DI3 Käy/seis (auto) Vakionopeuden valinta 1 Nopeusohje ylös
DI4 Vian kuittaus Vakionopeuden valinta 2 Nopeusohje alas

AI1/DI5 Nopeusohje (käsi) 
(AI1, 0...10 V) Vikakuittaus (DI5) Vakionopeuden valinta 1 

(DI5)

AI2 Nopeusohje (auto) 
(4...20 mA) Nopeusohje (0...10 V) Ei käytössä

PID Käsi/PID
DI1 Käy/Seis Käy/seis (käsi)
DI2 Sisäisen ohjearvon valinta 1 Käsi (1) / PID (0)
DI3 Sisäisen ohjearvon valinta 2 Käy/seis (PID)
DI4 Vakionopeuden valinta 1 Vakionopeuden valinta 1
AI1/DI5 PID-ohjearvo (AI1, 0…10 V) Käsiohjauksen nopeusohje (AI1, 0...10 V)

AI2 Prosessin takaisinkytkentä 
(4...20 mA) Prosessin takaisinkytkentä (4...20 mA)

3 johdinta Modbus
DI1 Käynnistys (pulssi) Käy/seis (käsi)
DI2 Pysäytys (pulssi) Eteen/taakse (käsi)
DI3 Eteen (0) / Taakse (1) Käsi (1) / Modbus (0)
DI4 Vakionopeuden valinta 1 Vian kuittaus
AI1/DI5 Vakionopeuden valinta 2 (DI5) Vakionopeuden valinta 1 (DI5)
AI2 Nopeusohje (0...10 V) Nopeusohje (käsi, 0...10 V)

Kaikki 
makrot

DO Käy
RO Vika (-1)
AO Lähtötaajuus (0...20 mA)

1...10 kohm

Max. 500 ohm
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Varoitukset ja viat

VAROITUS! Jos käytät taajuusmuuttajan ohjausohjelman automaattisia viankuittaus- 
tai uudelleenkäynnistystoimintoja, varmista, että ne eivät voi johtaa vaaratilanteisiin. 
Kun nämä toiminnot valitaan käyttöön, ne palauttavat taajuusmuuttajan toimintaan 
vian tai virtakatkoksen jälkeen. Jos nämä toiminnot ovat käytössä, laitteisto on merkit-
tävä selkeästi standardin IEC/EN 61800-5-1, kohta 6.5.3, vaatimalla tavalla. Merkin-
nässä on esimerkiksi laitteiston automaattisesta käynnistymisestä varoittava teksti.

Luettelo useimmin käytetyistä parametreista
Täydellinen parametriluettelo on taajuusmuuttajan ohjelmointioppaassa.

Koodi Kuvaus
2310 Ylivirta. Lähtövirta ylittää sisäisen raja-arvon. Tämä voi johtua maasulusta tai 

vaihekatkoksesta.
2330 Maavuoto. Kuorman epätasapaino, joka johtuu tyypillisesti moottorin tai 

moottorikaapelin maavuodosta.
2340 Oikosulku. Moottorissa tai moottorikaapelissa on oikosulku.
3130 Syötön vaihekatkos. Tasajännitevälipiirin jännite vaihtelee.
3181 Ristikytkentä. Syöttö- ja moottorikaapelit on kytketty väärin.
3210 Välipiirin ylijännite. Tasajännitevälipiirissä on ylijännite.
3220 Välipiirin alijännite. Tasajännitevälipiirissä on alijännite.
3381 Lähdön vaihekatkos. Jokin kolmesta vaiheesta on irti moottorista.
5091 Safe torque off -toiminto. Safe torque off (STO) -toiminto aktivoituu.
6681 SKV-tiedonsiirtokatkos. Sisäänrakennetun kenttäväylän tiedonsiirtokatkos.
AFF6 Tunnistusajo Moottorin ID-ajo käynnistyy seuraavan käynnistyksen yhteydessä.
FA81 Safe torque off 1: Safe torque off -toiminnon piiri 1 on poikki.
FA82 Safe torque off 2: Safe torque off -toiminnon piiri 2 on poikki.

Par. Nro Par. Nimi Asetukset/alue (oletusarvo lihavoituna)
Ryhmä 99 Moottorin tiedot

99.03 Motor type [0] Epätahtimoottori, [1] Kestomagneettimoottori
99.04 Motor control mode [0] Vektoriohjaus, [1] skalaariohjaus
99.06 Motor nominal current Riippuu nimellisarvosta
99.07 Motor nominal voltage Riippuu nimellisarvosta
99.08 Motor nominal frequency Riippuu nimellisarvosta
99.09 Motor nominal speed Riippuu nimellisarvosta
99.10 Motor nominal power Riippuu nimellisarvosta
99.11 Motor nominal cosφ 0,00…1,00
99.12 Motor nominal torque Riippuu nimellisarvosta
99.16 Motor phase order [0] UVW, [1] UWV

Ryhmä 01 Oloarvot (vain luku)
1.01 Motor speed used -30000,00…30000,00 rpm
1.06 Output frequency -500,00…500,00 Hz
1.07 Motor current 0,00…30000,00 A
1.10 Motor Torque -1600,00 % … 1600,00 %
1.11 DC voltage 0,00…2000,00 V
1.13 Output voltage 0…2000 V
1.14 Output power -32768,00…32767,00 kW

Ryhmä 5 Oloarvot (vain luku)
5.02 Run-time counter 0…65535 päivää
5.11 Inverter temperature -40,0…160,0 %

Ryhmä 10 Vakio DI, RO
10.24 RO1 source [2] Valmis, [7] Käy, [14] Vika, [16] Vika/varoitus

Ryhmä 11 Vakio DI, RO
11.06 DO output source [2] Käyttövalmis, [7] käy, [14] vika, [16] vika/varoitus
11.21 DI5/AI1 configuration [0] Digitaalitulo, [1] Analogiatulo

Ryhmä 12 Vakio-AI
12.15 AI1 unit selection [2] V, [10] mA
12.17 AI1 min -22,000…22,000 mA tai V, 0 mA tai 0 V
12.18 AI1 max -22,000…22,000 mA tai V, 20 mA tai 10 V
12.19 AI1 scaled at AI1 min -32768,000…32767,000, 0
12.20 AI1 scaled at AI1 max -32768,000…32767,000, 50
12.25 AI2 unit selection [2] V, [10] mA
12.27 AI2 min -22,000…22,000 mA tai V, 0 mA tai 0 V
12.28 AI2 max -22,000…22,000 mA tai V, 20 mA tai 10 V
12.29 AI2 scaled at AI2 min -32768,000…32767,000, 0
12.30 AI2 scaled at AI2 max -32768,000…32767,000, 50

Ryhmä 13 Vakio-AO
13.12 AO1 source [3] Lähtötaajuus, [4] Moottorin virta
13.15 AO1 unit selection [2] V, [10] mA
13.17 AO1 source min -32768,000…32767,000, 0
13.18 AO1 source max -32768,000…32767,000, 50
13.19 AO1 out at AO1 src min -22,000…22,000 mA tai V, 0 mA tai 0 V
13.20 AO1 out at AO1 src max -22,000…22,000 mA tai V, 20 mA tai 10 V

Ryhmä 19 Käyttötila
19.11 Ext1/Ext2 selection [0] ULK1, [1] ULK2, [3] DI1, [4] DI2, [5] DI3, [6] DI4, [7] 

DI5, [32] Sisäänrakennettu kenttäväylä
19.17 Local control disable [0] Ei, [1] Kyllä

Ryhmä 20 Käy/seis/suunta
20.01 Ext1 commands [0] Ei valittu, [1] Tulo1 käy, [2] Tulo1 käy;tulo2 suunta, 

[3] Tulo1 käy eteen; tulo2 käy taakse, [4] Tulo1P käy; 
tulo2 seis, [5] Tulo1P käy; tulo2 seis; tulo3 suunta, [6] 
Tulo1P käy eteen; tulo2P käy taakse; tulo3 seis, [14] 
Sisäänrakennettu kenttäväylä

20.03 Ext1 in1 source [0] Aina poissa päältä, [2] DI1, [3] DI2, [4] DI3, [5] DI4, [6] DI5
20.04 Ext1 in2 source [0] Aina poissa päältä, [2] DI1, [3] DI2, [4] DI3, [5] DI4, [6] DI5
20.05 Ext1 in3 source [0] Aina poissa päältä, [2] DI1, [3] DI2, [4] DI3, [5] DI4, [6] 

DI5
20.06 Ext2 commands [0] Ei valittu, [1] In1 käy, [2] In1 käy; In2 suunta, [3] In1 

käy eteen; In2 käy taakse, [4] In1P käy; In2 seis, [5] In1P 
käy; In2 seis; In3 suunta, [6] In1P käy eteen; In2P käy 
taakse; In3 seis, [14] Sisäänrakennettu kenttäväylä

20.08 Ext2 in1 source [0] Aina poissa päältä, [2] DI1, [3] DI2, [4] DI3, [5] DI4, 
[6] DI5

20.09 Ext2 in2 source [0] Aina poissa päältä, [2] DI1, [3] DI2, [4] DI3, [5] DI4, 
[6] DI5

20.10 Ext2 in3 source [0] Aina poissa päältä, [2] DI1, [3] DI2, [4] DI3, [5] DI4, 
[6] DI5

20.21 Direction [0] Pyyntö, [1] Eteen, [2] Taakse
Ryhmä 21 Käy/seis-tapa

21.01 Start mode [0] Nopea, [1] Vakioaika, [2] Automaattinen
21.02 Magnetization time 0 … 10000 ms, 500 ms
21.03 Stop mode [0] Vapaasti pyörien, [1] Ramppi
21.19 Scalar start mode [0] Normaali, [1] Vakioaika, [2] Automaattinen, [3] 

Momentin tehostus, [5] Vauhtikäynnistys
Parametriryhmä 22 Nopeusohjeen valinta

22.11 Ext1 speed ref1 [1] AI1 skaalattu, [2] AI2 skaalattu, [8] SKV ohje 1, [9] 
SKV ohje 2, [16] PID

22.18 Ext2 speed ref1 [0] Nolla, [1] AI1 skaalattu, [2] AI2 skaalattu, [8] SKV 
ohje 1, [9] SKV ohje 2, [16] PID

22.22 Constant speed sel1 [0] Aina poissa päältä, [2] DI1, [3] DI2, [4] DI3, [5] DI4, 
[6] DI5

22.23 Constant speed sel2 [0] Aina poissa päältä, [2] DI1, [3] DI2, [4] DI3, [5] DI4, 
[6] DI5

22.26 Constant speed 1 -30000,00…30000,00 rpm, 300 rpm
22.27 Constant speed 2 -30000,00…30000,00 rpm, 600 rpm
22.28 Constant speed 3 -30000,00…30000,00 rpm, 900 rpm
22.71 Motor potentiometer 

function
[0] Ei käytössä, [1] Käytössä (alkuarvo 
pysäytettäessä/virrankytkennässä), [2] Käytössä 
(jatka aina), [3] Käytössä (oloarvoon alustus)

22.72 Motor potentiometer 
initial value

-32768,00…32767,00, 0,00

22.73 Motor potentiometer up 
source

[0] Ei valittu, [2] DI1, [3] DI2, [4] DI3, [5] DI4, [6] DI5

22.74 Motor potentiometer 
down source

[0] Ei valittu, [2] DI1, [3] DI2, [4] DI3, [5] DI4, [6] DI5

22.75 Motor potentiometer 
ramp time

0,0…3600,0 s, 40,0 s

22.76 Motor potentiometer min 
value

-32768,00…32767,00, -50,00

22.77 Motor potentiometer max 
value

-32768,00…32767,00, 50,00

Ryhmä 23 Nopeusohjeen ramppi
23.12 Acceleration time 1 0,000…1800,000 s, 3,000 s
23.13 Deceleration time 1 0,000…1800,000 s, 3,000 s

Ryhmä 28 Taajuusohjeketju
28.11 Ext1 frequency ref1 [1] AI1 skaalattu, [2] AI2 skaalattu, [8] SKV ohje 1, [9] 

SKV ohje 2, [16] PID
28.15 Ext2 frequency ref1 [0] Nolla, [1] AI1 skaalattu, [2] AI2 skaalattu, [8] SKV 

ohje 1, [9] SKV ohje 2, [16] PID
28.22 Constant frequency sel1 [0] Aina poissa päältä, [2] DI1, [3] DI2, [4] DI3, [5] DI4, 

[6] DI5

Nimellisarvot

Sulakkeet ja tehokaapelien tyypilliset koot

28.23 Constant frequency sel2 [0] Aina poissa päältä, [2] DI1, [3] DI2, [4] DI3, [5] DI4, 
[6] DI5

28.26 Constant freqency 1 -500,00…500,00 Hz, 5 Hz
28.27 Constant freqency 2 -500,00…500,00 Hz, 10Hz
28.28 Constant freqency 3 -500,00…500,00 Hz, 15Hz
28.72 Freq acceleration time 1 0,000…1800,000 s, 3 s
28.73 Freq deceleration time 1 0,000…1800,000 s, 3 s

Ryhmä 30 Rajat
30.11 Minimum speed -30000,00…30000,00 rpm, -1500,00 rpm
30.12 Maximum speed -30000,00…30000,00 rpm, 1500,00 rpm
30.13 Minimum frequency -500…500 Hz, -50Hz
30.14 Maximum frequency -500…500 Hz, 50Hz
30.17 Maximum current Riippuu nimellisarvosta

Ryhmä 31 Vikatoiminnot
31.11 Fault reset selection [0] Ei käytössä, [2] DI1, [3] DI2, [4] DI3, [5] DI4, [6] DI5

Ryhmä 40 Prosessi PID sarja 1
40.07 Process PID operation 

mode
[0] POISSA, [1] PÄÄLLÄ, [2] PÄÄLLÄ kun 
taajuusmuuttaja käy

40.08 Set 1 feedback 1 source [8] AI1 prosenttia, [9] AI2 prosenttia
40.16 Set 1 setpoint 1 source [2] Sisäinen asetusarvo, [11] AI1 prosenttia, [12] AI2 

prosenttia
40.24 Set 1 internal setpoint 0 -200000,00…200000,00, 0
40.31 Set 1 deviation inversion [0] Ei käänteinen (ohje - tak.), [1] käänteinen 

(tak. - ohje)
40.32 Set 1 gain 0,01…100,00, 1
40.33 Set 1 integration time 0,0…9999,0 s, 60 s

Ryhmä 45 Energiatehokkuus
45.11 Energy optimizer [0] Ei käytössä,[1] Käytössä

Ryhmä 58 Sisäänrakennettu kenttäväylä
58.01 Protocol enable [0] Ei mitään, [1] ModbusRTU
58.03 Node address 0…255, 1
58.04 Baud rate [1] 4800, [2] 9600, [3] 19200, [4] 38400, [5] 57600, [6] 

76800, [7] 115200
58.05 Parity [0] 8 EI PARITEETTIA 1, [1] 8 EI PARITEETTIA 2, [2] 8 

PARILLINEN 1, [3] 8 PARITON 1
58.06 Communication control [0] Käytössä, [1] Asetusten päivitys
58.14 Communication loss action [0] Ei toimintoa, [1] Vika, [2] Viimeisin nopeus, [5] Varoitus

Tyyppi
ACS180-
04x-...

Tulovirta Lähtöarvot
Ei 

kuris-
tinta

kuris-
timen 

kanssa

Maks.-
virta Nimellis-

käyttö Kevyt käyttö Raskas käyttö

I1 I1 Imax IN PN ILd PLd IHd PHd
A A A A kW A kW hv A kW hv

1 vaihe, UN = 230 V (alue 200…240 V)
02A4-1 5 3,3 3,2 2,4 0,37 2,3 0,37 0,5 1,8 0,25 0,33
03A7-1 6,9 4,8 4,3 3,7 0,55 3,5 0,55 0,75 2,4 0,37 0,5
04A8-1 9 6,2 6,7 4,8 0,75 4,6 0,75 1 3,7 0,55 0,75
06A9-1 12,6 9,2 8,1 6,9 1,1 6,6 1,1 1,5 4,5 0,75 1
07A8-1 17,3 12 11,9 7,8 1,5 7,4 1,5 2 6,6 1,1 1,5
09A8-1 21,8 17 13,3 9,8 2,2 9,3 2,2 3 7,4 1,5 2
12A2-1 23,9 21,1 17,6 12,2 3 11,6 3 3 9,8 2,2 3

3 vaihetta, UN = 230 V (alue 200…240 V)
02A4-2 3,6 2,4 3,2 2,4 0,37 2,3 0,37 0,5 1,8 0,25 0,33
03A7-2 5,6 3,7 4,3 3,7 0,55 3,5 0,55 0,75 2,4 0,37 0,5
04A8-2 7,2 4,8 6,7 4,8 0,75 4,6 0,75 1 3,7 0,55 0,75
06A9-2 10,4 6,9 8,1 6,9 1,1 6,6 1,1 1,5 4,5 0,75 1
07A8-2 11,7 7,8 11,9 7,8 1,5 7,4 1,5 2 6,6 1,1 1,5
09A8-2 14,7 9,8 13,3 9,8 2,2 9,3 2,2 3 7,4 1,5 2
15A6-2 19,2 15,6 19,3 15,6 3 14,6 3 3 10,7 2,2 3
17A5-2 23,6 17,5 22 17,5 4 16,7 4 5 12,2 3 3
25A0-2 27,7 25 31,5 25 5,5 24,2 5,5 7,5 17,5 4 5
033A-2 33,9 32 45 32 7,5 30,8 7,5 10 25 5,5 7,5
048A-2 48,4 48 57,6 48 11 46,2 11 15 32 7,5 10
055A-2 60 55 86,4 55 11 52,8 11 15 48 11 15

3-vaihe UN = 400 V (alue 380… 415 V) 
01A8-4 2,8 1,5 2,2 1,8 0,55 1,7 0,55 – 1,2 0,37 –
02A6-4 3,6 1,9 3,2 2,6 0,75 2,5 0,75 – 1,8 0,55 –
03A3-4 4,6 2,5 4,3 3,3 1,1 3,1 1,1 – 2,4 0,75 –
04A0-4 6,3 3,3 5,9 4 1,5 3,8 1,5 – 3,3 1,1 –
05A6-4 9,1 4,6 7,2 5,6 2,2 5,3 2,2 – 4 1,5 –
07A2-4 12 5,9 10,1 7,2 3 6,8 3 – 5,6 2,2 –
09A4-4 13 7,9 13 9,4 4 8,9 4 – 7,2 3 –
12A6-4 17,4 12,6 16,9 12,6 5,5 12 5,5 – 9,4 4 –
17A0-4 25,2 17 22,7 17 7,5 16,2 7,5 – 12,6 5,5 –
25A0-4 31,8 25 30,6 25 11 23,8 11 – 17 7,5 –
033A-4 40,7 32 45 32 15 30,5 15 – 25 11 –
038A-4 49 38 57,6 38 18,5 36 18,5 – 32 15 –
045A-4 55,7 45 68,4 45 22 42 22 – 38 18,5 –
050A-4 55,7 50 81 50 22 48 22 – 45 22 –

3-vaihe UN = 460 V (alue 440… 480 V) 
01A8-4 1,9 1,3 2,2 – – 1,6 – 0,75 1,1 – 0,5
02A6-4 2,4 1,6 3,2 – – 2,1 – 1 1,6 – 0,75
03A3-4 3,5 2,1 4,3 – – 3 – 1,5 2,1 – 1
04A0-4 4,6 2,8 5,9 – – 3,5 – 2 3 – 1,5
05A6-4 6,9 3,8 7,2 – – 4,7 – 3 3,4 – 2
07A2-4 9,2 5 10,1 – – 6 – 3 4,8 – 3
09A4-4 10,3 6,7 13 – – 7,6 – 5 6,3 – 3
12A6-4 14,8 11 16,9 – – 11 – 7,5 7,6 – 5
17A0-4 20,3 14 22,7 – – 14 – 10 11 – 7,5
25A0-4 26,6 21 30,6 – – 21 – 15 14 – 10
033A-4 33,7 27 45 – – 27 – 20 21 – 15
038A-4 41,3 34 57,6 – – 34 – 25 27 – 20
045A-4 46,9 40 68,4 – – 40 – 30 34 – 25
050A-4 46,9 42 81 – – 42 – 30 40 – 30

 I1  Syöttövirta jännitteelle 230 V ja 400 V ja moottoriteholle PN (kW) sekä jännitteelle 480 V 
ja moottoriteholle PLd (hp).

 Imax Suurin sallittu lähtövirta. Käytettävissä 2 sekunnin ajan 10 minuutin välein, kun 
lähtötaajuus on alle 9 Hz.

 IN Nimellinen lähtövirta. Suurin sallittu jatkuva lähtövirta (rms, ei ylikuormitusta)
 ILd Jatkuva lähtövirta (rms). Sallii 10 % ylikuormituksen 1 minuutin ajan 10 minuutin välein.
 IHd Jatkuva lähtövirta (rms). Sallii 50 % ylikuormituksen 1 minuutin ajan 10 minuutin välein.
 PN Tyypillinen moottoriteho nimelliskäytössä (ei ylikuormitusta)
 PLd Tyypillinen moottoriteho kevyessä käytössä (10 % ylikuormitus).
 PHd Tyypillinen moottoriteho raskaassa käytössä (50 % ylikuormitus).

Kilowattiarvot pätevät useimpiin 4-napaisiin IEC-moottoreihin. Hevosvoima-arvot 
pätevät useimpiin 4-napaisiin NEMA-moottoreihin.

Tyyppi
ACS180
-04x-...

Sulakkeet Kaapelijohdinten 
koot (Cu)

Runko
koko

gG gR UL-luokka 
T 1) 2) 3) 4)

ABB-tyyppi Bussmann-
tyyppi

Bussman/
Edison-tyyppi mm2 AWG

1 vaihe, UN = 230 V (alue 200 … 240 V)
02A4-1 C10G10 FWP-32G14F JJN-6 3 × 1,5 + 1,5 16 R0
03A7-1 C10G16 FWP-32G14F JJN-10 3 × 1,5 + 1,5 16 R0
04A8-1 C10G16 FWP-40G14F JJN-15 3 × 1,5 + 1,5 16 R0
06A9-1 C10G20 FWP-50G14F JJN-20 3 × 1,5 + 1,5 16 R1
07A8-1 C10G25 FWP-50G14F JJN-25 3 × 2,5 + 2,5 14 R1
09A8-1 C14G40 FWP-50G14F JJN-35 3 × 2,5 + 2,5 14 R1
12A2-1 C14G40 FWP-63G22F JJN-35 3 × 2,5 + 2,5 14 R2

3 vaihetta, UN = 230 V (alue 200 … 240 V)
02A4-2 C10G6 FWP-25G14F JJN-6 3 × 1,5 + 1,5 16 R0
03A7-2 C10G8 FWP-32G14F JJN-10 3 × 1,5 + 1,5 16 R0
04A8-2 C10G16 FWP-32G14F JJN-10 3 × 1,5 + 1,5 16 R0
06A9-2 C10G16 FWP-50G14F JJN-15 3 × 1,5 + 1,5 16 R1
07A8-2 C10G20 FWP-50G14F JJN-20 3 × 2,5 + 2,5 14 R1
09A8-2 C10G25 FWP-50G14F JJN-20 3 × 2,5 + 2,5 14 R1
15A6-2 C10G32 FWP-50G14F JJN-30 3 × 6 + 6 10 R2
17A5-2 C10G32 FWP-50G14F JJN-35 3 × 6 + 6 10 R2
25A0-2 OFAF000H50 FWP-80G22F JJN-50 3 × 6 + 6 10 R3
033A-2 OFAF000H63 FWP-100G22F JJN-60 3 × 10 + 10 8 R3
048A-2 OFAF000H100 FWP-150A JJN-100 3 × 25 + 16 4 R4
055A-2 OFAF000H100 FWP-150A JJN-100 3 × 25 + 16 4 R4

3 vaihetta, UN = 400 V (alue 380…415 V) tai 460 V (alue 440…480 V) 
01A8-4 C10G4 FWP-20G14F JJS-6 3 × 1,5 + 1,5 16 R0
02A6-4 C10G6 FWP-20G14F JJS-6 3 × 1,5 + 1,5 16 R0
03A3-4 C10G10 FWP-20G14F JJS-10 3 × 1,5 + 1,5 16 R0
04A0-4 C10G10 FWP-25G14F JJS-10 3 × 1,5 + 1,5 16 R1
05A6-4 C10G16 FWP-25G14F JJS-20 3 × 1,5 + 1,5 16 R1
07A2-4 C10G20 FWP-32G14F JJS-20 3 × 2,5 + 2,5 14 R1
09A4-4 C10G25 FWP-32G14F JJS-25 3 × 2,5 + 2,5 14 R1
12A6-4 C14G32 FWP-50G14F JJS-30 3 × 2,5 + 2,5 14 R2
17A0-4 C14G40 FWP-50G14F JJS-35 3 × 6 + 6 10 R2
25A0-4 OFAF000H50 FWP-80G22F JJS-50 3 × 6 + 6 10 R3
033A-4 OFAF000H63 FWP-100G22F JJS-60 3 × 10 + 10 8 R3
038A-4 OFAF000H80 FWP-125A JJS-80 3 × 10 + 10 8 R4
045A-4 OFAF000H100 FWP-150A JJS-100 3 × 16 + 16 6 R4
050A-4 OFAF000H100 FWP-150A JJS-100 3 × 25 + 16 4 R4

Par. Nro Par. Nimi Asetukset/alue (oletusarvo lihavoituna)

Tehokaapeleiden liitintiedot

Huomautuksia: 
• Pienimmän määritetyn johdinkoon johtimella ei välttämättä ole riittävää virranjohtamis-

kapasiteettia suurimmalla kuormalla.• Liittimiin ei voi liittää johdinta, joka on yhden koon suurinta määritettyä johtimen kokoa 
suurempi.• Johdinten enimmäismäärä liitintä kohti on 1.

Vapaa tila laitteen ympärillä

Huomautus: Runkokoolle R0 tarvitaan 50 mm tilaa molemmille sivuille. Jos ympäröivän ilman 
lämpötila on < 40 °C, laitteet voidaan asentaa vierekkäin.

Mitat ja painot

Käyttöympäristö

Merkinnät 
Sovellettavat merkinnät näkyvät laitteen tyyppikilvessä.

Safe torque off -toiminto (STO)
Taajuusmuuttajassa on standardin IEC/EN 61800-5-2 mukainen Safe torque off -toiminto 
(STO). Toimintoa voidaan käyttää esimerkiksi viimeisenä toimilaitteena turvapiireissä, jotka 
pysäyttävät taajuusmuuttajan vaaratilanteessa (esimerkiksi hätäpysäytyspiirissä).
Kun STO-toiminto on aktiivisena, se estää taajuusmuuttajan pääteasteen tehopuolijohteita 
saamasta ohjausjännitettä ja estää siten taajuusmuuttajaa luomasta moottorin pyörittämi-
seen tarvittavaa momenttia. Ohjausohjelma muodostaa parametrilla 31.22 määritetyn ilmoi-
tuksen. Jos moottori on käynnissä, kun Safe torque off -toiminto on aktivoitu, moottori 
pysähtyy vapaasti pyörien. Aktivointikytkimen sulkeminen poistaa STO-toiminnon käytöstä. 
Mahdollisesti syntyneet vikatilat on nollattava ennen uudelleenkäynnistystä.
STO-toiminnolla on redundanttinen rakenne, jossa turvatoiminnon toteutukseen käytetään 
molempia kanavia. Turvatoiminnon tiedot annettu on laskettu redundanttista käyttöä varten 
eivätkä koske sovelluksia, joissa käytössä on vain yksi kanava.

VAROITUS! STO-toiminto ei kytke pää- ja apupiirien jännitettä irti 
taajuusmuuttajasta.

Huomautuksia:
• Jos pysähtymistä vapaasti pyörien ei sallita, taajuusmuuttaja ja koneisto on 

pysäytettävä asianmukaisella pysäytystavalla ennen STO-toiminnon aktivointia.
• STO-toiminto ohittaa kaikki muut taajuusmuuttajan toiminnot.

 Kytkennät
Turvakytkinten on avauduttava/sulkeuduttava 200 ms:n kuluessa toisistaan.
Kytkennässä on suositeltavaa käyttää kaksoissuojattua kierrettyä parikaapelia. Kytkimen ja 
taajuusmuuttajan ohjausyksikön välisen kaapeloinnin enimmäispituus on 300 m. Maadoita 
kaapelin suojajohdin vain ohjausyksikön päästä.

 Kelpuutus
Turvatoiminnon turvallinen käyttö on varmistettava kelpuutuskokeella. Kokeen suorittajan 
täytyy olla tehtävään pätevä henkilö, jolla on riittävä ammattitaito ja turvatoiminnon tunte-
mus. Testin suorittajan on dokumentoitava ja allekirjoitettava testausmenettelyt ja testaus-
raportti. STO-toiminnon kelpuutuskoeohjeet annetaan taajuusmuuttajan laiteoppaassa.

 Tekniset tiedot
• Pienin S1- ja S2-jännite, joka tulkitaan arvoksi 1: 13 V DC
• STO-toiminnon reaktioaika (lyhin havaittavissa oleva katkos): 1 ms
• STO-toiminnon vasteaika: 2 ms (tyypillinen), 5 ms (enimmäisaika)
• Vian havaitsemisaika: Kanavat ovat eri tiloissa yli 200 ms:n ajan
• Vikareaktioaika: vian havaitsemisaika + 10 ms
• STO-toiminnon vikailmaisun (parametri 31.22) viive: < 500 ms
• STO-toiminnon varoituksen (parametri 31.22) viive: < 1000 ms
• Safety Integrity Level, turvallisuuden eheyden taso (EN 62061): SIL 3
• Performance level, suoritustaso (EN ISO 13849-1): PL e

Taajuusmuuttajan STO-toiminto on standardin IEC 61508-2 mukainen tyypin A turvakomponentti. 
STO-toiminnon täydelliset turvallisuustiedot, tarkat vikataajuudet ja vikatilat annetaan 
taajuusmuuttajan laiteoppaassa.

Vaatimustenmukaisuusvakuutus

1) IEC/EN/UL 61800-5-1 -kelpoisuuden säilyttäminen edellyttää, että haarakytkennät 
suojataan suositelluilla sulakkeilla.
2) Taajuusmuuttaja sopii käytettäväksi verkossa, joka pystyy syöttämään enintään 100000 
ampeerin symmetristä virtaa (rms) jännitteen ollessa enimmillään 480 V (480 V taajuusmuuttajat) 
tai 240 V (240 V taajuusmuuttajat), kun suojaus tapahtuu tämän taulukon mukaisilla sulakkeilla.
3) Luokan T sulakkeiden lisäksi kolmivaihetaajuusmuuttajien haaroituskytkentöjen 
suojaukseen voidaan vaihtoehtoisesti käyttää luokan J tai luokan CF sulakkeita, joilla on 
samat jännite- ja virta-arvot.
4) Lisätietoja muista haarakytkentöjen suojaukseen soveltuvista UL-sulakkeista ja 
johdonsuojakatkaisijoista on oppaassa Alternate Fuses, MMPs and Circuit Breakers for ABB 
Drives (3AXD50000645015, englanninkielinen).

Runkokoko L1, L2, L3, T1/U, T2/V, T3/W, R-, R+/UDC+, UDC- PE
Johtimen pie-

nin koko 
(yksinlankai-

nen/kerrattu)

Johtimen 
suurin koko 

(yksinlankai-
nen/kerrattu)

Kiristysmo-
mentti

Johtimen 
suurin koko 

(yksinlankai-
nen/kerrattu)

Kiristysmo-
mentti

mm2 AWG mm2 AWG Nm lbf·in mm2 AWG Nm lbf·in
R0 0,2/0,2 18 6/4 10 0,5…0,6 5 6/4 10 1.2 10,6
R1...R2 0,2/0,2 18 6/6 8 0,5…0,6 5 6/4 10 1.2 10,6
R3 0,5/0,5 20 16/16 6 1,2…1,5 11…13 16/16 6 1.2 10,6
R4 0,5/0,5 20 25/35 2 2,5…3,7 22…32 25/35 2 1.2 10,6

Runkokoko Yläpuolella Alapuolella Sivuilla
mm tuumaa mm tuumaa mm tuumaa

R0 75 3 75 3 50 2
R1…R4 75 3 75 3 0 0

Runko-
koko

Mitat Painot
K1 K2 K3 L S M1 M2

mm tuu-
maa

mm tuu-
maa

mm tuu-
maa

mm tuu-
maa

mm tuu-
maa

mm tuu-
maa

mm tuu-
maa

kg pau-
naa

R0 174 6,85 209 8,23 136 5,35 70 2,76 143 5,63 60 2,36 164 6,46 0,92 2,03
R1 190 7,48 220 8,66 152 5,98 70 2,76 143 5,63 60 2,36 180 7,09 1,24 2,73
R2 202 7,95 230 9.06 164,5 6,48 120 4,72 143 5,63 106 4,17 190,5 7,5 1,92 4,23
R3 205 8,07 241 9,5 164,5 6,48 170 6,69 174 6,85 148 5,83 191 7,52 3,3 7,28
R4 205 8,07 240 9,45 164,5 6,48 260 10,24 178,6 7,03 234 9,21 191 7,52 5,3 11,69

Vaatimus Käytön aikana (kiinteästi asennettuna)
Asennuspaikan korkeus 0…2000 m 

Kuormitettavuuden aleneminen:
Lähtövirtaa on alennettava 1 % jokaista 100 m kohti korkeuden 
ollessa yli 1 000 m.

Ympäröivän ilman 
lämpötila

Runkokoko R0:
-10…+50 °C Huurtuminen ei sallittu.
Runkokoot R1...R4:
-10…+60 °C Huurtuminen ei sallittu. 
Katso tiedot kuormituksen alentamisesta oppaasta Hardware 
Manual (3AXD50000467945, englanninkielinen). 

Suhteellinen ilmankosteus < 95 % (IEC 60068-2-78) ilman tiivistymistä 
Ilman epäpuhtaudet Sähköä johtava pöly ei sallittu.
Isku tai vapaa pudotus Ei sallittu

CE UL RCM EAC UKCA KC EIP green WEEE TÜV Nord

�

�

https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50000645015&LanguageCode=en&DocumentPartId=&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=9AKK107680A8005&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=Launch
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=9AKK107680A8005&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=Launch
http://ecodesign.drivesmotors.abb.com/
http://ecodesign.drivesmotors.abb.com/
https://drives-abb.swipeguide.cn/guide/acs180-operation-guide
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50000467945&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=Launch
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