
Sikkerhedsinstruktioner
ADVARSEL! Følg disse instruktioner. Hvis de ignoreres, kan det resultere i 
personskader, dødsfald eller skade på udstyret. Elektrisk installationsarbejde og 
vedligeholdelse må kun udføres af autoriserede elinstallatører.

• Der må ikke udføres arbejde på frekvensomformer, motorkabel, motor eller styrekabler, når 
frekvensomformeren er tilsluttet strøm. Inden arbejdet påbegyndes, skal frekvensomforme-
ren isoleres fra alle farlige spændingskilder. Sørg for, at det er sikkert at påbegynde arbejdet. 
Vent altid 5 minutter, efter strømmen er frakoblet, så kondensatorerne i mellemkredsen kan 
aflades.

• Der må ikke udføres arbejdes på en frekvensomformer, når en roterende permanent 
magnetmotor er tilsluttet. En roterende permanent magnetmotor forsyner 
frekvensomformeren med strøm, herunder dens indgangs- og udgangsterminaler.     

1.  Pak leverancen ud
Hold frekvensomformeren i emballagen, indtil du er klar til at installere den. Når den er 
udpakket, skal du beskytte frekvensomformeren mod støv, snavs og fugtighed. 
Sørg for, at følgende elementer er med:
• frekvensomformer
• installationstilbehør (kabelklemmer, hardware osv.)
• sikkerhedsinstruktioner
• ark med flersprogede advarselsmærkater (advarsel om restspænding)
• vejledning til brugerfladen 
• hurtig installations- og startvejledning.

Kontroller, at der ikke er tegn på skade på elementerne.     

2.  Tilpas kondensatorerne
Hvis frekvensomformeren ikke har været i brug i et år eller mere, skal DC-mellemkredskonden-
satorerne tilpasses. Fremstillingsdatoen er angivet på frekvensomformerens mærkat med 
typebetegnelse. Se Capacitor reforming instructions (3BFE64059629 [på engelsk]).

3.  Vælg kabler og sikring
• Vælg effektkabler. Overhold de lokale bestemmelser.

• Indgangseffektkabel: ABB anbefaler at bruge et symmetrisk skærmet kabel (VFD-
kabel) for den bedste EMC-ydeevne.

• Motorkabel: Brug et symmetrisk skærmet kabel (VFD-kabel) for den bedste EMC-
ydeevne. Et symmetrisk skærmet kabel reducerer også lejestrømmen, slitage og 
belastning af motorisoleringen.

• Typer af effektkabler: Til IEC-installationer bruges kobber- og aluminiumskabler 
(hvis det er tilladt). I UL-installation må der kun bruges kobberkabler.

• Nominel strømstyrke: maks. belastningsstrøm.
• Nominel spænding: min. 600 V AC.
• Nominel temperatur: For IEC-installationer vælges et kabel, som er dimensioneret 

til mindst 70 °C som den højst tilladte temperatur for en leder i kontinuerlig brug. I 
UL-installationer vælges et kabel, som er dimensioneret til mindst 75 °C.

• Størrelse: Se Sikringer og typiske størrelser på netkabler for den typiske størrelse 
på kabler og Terminaldata for netkablerne for den maksimale størrelse på kabler.

• Vælg styrekabler. Anvend et dobbeltskærmet, parsnoet kabel til analoge signaler. 
Anvend et dobbelt- eller enkeltskærmet kabel til de digitale signaler, relæsignaler og 
I/O-signaler. Bland ikke signaler med 24 V og 115/230 V AC i det samme kabel.

• Beskyt frekvensomformeren og effektindgangskablet med de korrekte sikringer. Se 
Sikringer og typiske størrelser på netkabler.

4.  Kontrollér installationsområdet
Frekvensomformeren er beregnet for installation i kabinet og har som standard en 
beskyttelsesgrad på IP20 / UL åben type. 

Kontroller det sted, hvor du vil installere frekvensomformeren. Sørg for, at:
• Installationsstedet er tilstrækkelig ventileret, og at varm luft ikke recirkuleres.
• Der er tilstrækkelig friplads omkring frekvensomformeren til køling, vedligeholdelse og 

drift. Se Krav til fri plads for minimumskrav til friplads.
• De omgivende forhold er i overensstemmelse med kravene. Se Omgivelsesforhold.
• Installationsoverfladen er så vertikal som muligt og stærk nok til at bære 

frekvensomformerens vægt. Se Dimensioner og vægt.
• Installationsoverfladen, gulv og materialer nær frekvensomformeren er ikke brændbare.
• Sørg for, at der ikke er nogen kilder til stærke magnetfelter, f.eks. enlederkabler med høj 

strømladning eller kontaktorspoler i nærheden af frekvensomformeren. Et stærkt 
magnetfelt kan forårsage interferens eller unøjagtighed i frekvensomformerens drift.

5.  Installer frekvensomformeren
Du kan installere frekvensomformeren med skruer eller på en DIN-skinne (Top Hat-typen, 
bredde x højde = 35 mm × 7,5 mm).
• Installer modul R0-frekvensomformerne lodret. Modul R0-frekvensomformere har ingen 

ventilator.
• Du kan installere modul R1...R4-frekvensomformerne, der vippes op til 90 grader, fra 

lodret til helt vandret position.
• Installér ikke frekvensomformeren med bunden i vejret. 
• Du kan installere flere frekvensomformere side om side.

 Sådan installeres frekvensomformeren med skruer

1. Lav mærker i overfladen til 
monteringshullerne. Se Dimensioner og 
vægt.Download the mounting template         
på library.abb.com.

2. Bor hullerne til monteringsskruerne. Sæt 
om nødvendigt rawplugs eller forankringer i 
hullerne.

3. Sæt monteringsskruerne ind i hullerne. Lad 
der være et mellemrum mellem 
skruehovedet og installationsoverfladen.

4. Anbring frekvensomformeren på 
monteringsskruerne.

5. Stram monteringsskruerne.

 Sådan installeres frekvensomformeren på en DIN-skinne 
for modulstørrelse R3 og R4

1. Flyt låsedelen til venstre. Brug om nødvendigt en fladhovedet skruetrækker.
2. Hold låseknappen nede.
3. Fastgør frekvensomformerens øverste tapper på den øverste kant af DIN-skinnen.
4. Fastgør frekvensomformeren på den nederste kant af DIN-skinnen.
5. Slip låseknappen.
6. Flyt låsedelen til højre.
7. Du skal sikre dig, at frekvensomformeren er korrekt installeret.
Frekvensomformeren fjernes ved at åbne låsedelen og løfte frekvensomformeren af DIN-skinnen.

6.  Mål isoleringsmodstanden        
Frekvensomformer: Der må ikke udføres nogen spændingstolerance- eller isolationsmodstand-
stest på frekvensomformeren, da det kan medføre beskadigelse af frekvensomformeren.
Indgangseffektkabel: Inden du tilslutter indgangseffektkablet, skal du måle dets isolering. 
Overhold de lokale bestemmelser.
Motor og motorkabel:
1. Kontroller, at motorkablet er tilsluttet motoren og frakoblet frekvensomformerens 

udgangsterminaler T1/U, T2/V og T3/W.
2. Brug en spænding på 1000 V DC til at måle 

isoleringsmodstanden mellem hver faseleder og 
beskyttelsesjordlederen. Isolationsmodstanden på 
en ABB-motor skal være større end 100 Mohm (ved 
25 °C). Se oplysninger om isolationsmodstanden på 
andre motorer i producentens dokumentation.
Fugt i motoren reducerer isolationsmodstanden. 
Hvis du har mistanke om fugt i motoren, skal du 
tørre motoren og foretage målingen igen.

7.  Sørg for, at frekvensomformeren er kompatibel med 
jordingssystemet
Du kan tilslutte alle frekvensomformertyper til et symmetrisk jordet TN-S-system (centerjordet-
wye). Frekvensomformeren leveres med EMC- og VAR-skruer installeret. Skruernes materiale 
(plast eller metal) afhænger af produktvarianten. Tabellen viser, hvornår EMC-skruen i metal (fra-
kobl det interne EMC-filter) eller VAR-skruen i metal (frakobl varistorkredsløbet) skal fjernes. 

8.  Tilslut effektkablerne
 Tilslutningsdiagram (skærmede kabler)

1. Adskiller.
2. To beskyttelsesjordledere. Frekvensomformerens sikkerhedsstandard IEC/EN61800-5-1 

kræver to PE-ledere, hvis PE-lederens tværsnit er mindre end 10 mm2 Cu eller 16 mm2 Al. 
Du kan for eksempel anvende kabelskærmen i tillæg til den fjerde leder. 

3. Brug et separat jordet kabel eller et kabel med en separat PE-leder til netsiden, hvis den 
fjerde leders eller skærmens ledeevne ikke opfylder kravene til PE-lederen.

4. Brug et separat jordkabel til motorsiden, hvis skærmens ledeevne ikke er tilstrækkelig, 
eller hvis der ikke er en symmetrisk PE-jordleder i kablet.

5. 360 graders jordforbindelse i kabelskærmen er påkrævet for motorkablet og bremse-
modstandskablet (såfremt et sådant bruges). Det anbefales også til forsyningskablet.

6. Bremsemodstand og modstandskabel (ekstraudstyr, kun til modul R2...R4).

 Tilslutningsprocedure (skærmede kabler)
Se Terminaldata for netkablerne for tilspændingsmomenter.
1. Fastgør advarselsmærkatet om 

restspænding på det lokale sprog på 
frekvensomformeren.

2. Afisoler motorkablet.
3. Tilslut motorkabelskærmen under 

jordingsklemmen.
4. Sno motorkablets skærm sammen til et 

bundt, markér den, og slut den til 
jordingsterminalen.

5. Slut motorkablets faseledere til 
terminal T1/U, T2/V og T3/W

6. Hvis en bremsemodstand anvendes, 
skal bremsemodstandens kabel sluttes 
til terminal R- og UDC+. Brug et 
skærmet kabel, og jord skærmen under 
jordingsklemmen. 

7. Sørg for, at skruerne på terminal R-+ og 
UDC+ er fastspændte. Dette trin skal 
også udføres, selvom kablerne ikke 
sluttes til terminalerne.

8. Afisoler netkablet.
9. Hvis indgangseffektkablet har en 

skærm, skal skærmen jordes under 
jordingsklemmen. Sno derefter 
skærmen sammen til et bundt, markér 
den, og slut den til jordingsterminalen.

10. Slut indgangseffektkablets PE-leder til 
jordingsterminalen. Hvis det er nødven-
digt, kan du bruge endnu en PE-leder.

11. Ved 3-fasede frekvensomformere 
sluttes indgangseffektkablets 
faseledere til terminal L1, L2 og L3. Ved 
1-fasede frekvensomformere sluttes 
fasen og nullederne til terminal L og N.

12.  Fastgør kablerne manuelt til   
ydersiden af frekvensomformeren.

9.  Tilslut styrekablerne

 Tilslutningsprocedure

Foretag tilslutningerne i henhold til standard-
styreforbindelserne i den applikationsmakro, 
som du vælger. Lad de parvise signalkabler 
være snoet så tæt på terminalerne som 
muligt, så der ikke opstår induktiv kobling. 
1. Afisoler en del af den udvendige skærm 

fra styrekablet til jording.
2. Brug en 360-graders jordingsklemme til 

at tilslutte den udvendige skærm til 
jordingstappen.

3. Afisoler styrekablets ledere. 

4. Forbind lederne til de korrekte styreterminaler. Sæt lederen i en fjederterminal. Hvis du vil 
frigøre den, skal du trække i lederen, mens du trykker på åbn/luk-knappen helt ned med 
en flad skruetrækker.

5. Fastgør styrekablerne manuelt til ydersiden af frekvensomformeren.

 I/O-standardtilslutninger (ABB-standardmakro)
ABB-standardmakroen er standardmakroen. Tilslutningsdiagrammet for ABB-
standardmakroen vises nedenfor.

Note: Du kan vælge andre makroer med betjeningspanelet. For standard-IO-tildeling, se 
nedenfor:

 Indbygget fieldbusforbindelse
Tilslut fieldbus til EIA-485 Modbus RTU-terminalen på forsiden af frekvensomformeren. 
Modbus RTU-kommunikation konfigureres med den indbyggede fieldbus:
1. Tilslut fieldbuskablerne og de nødvendige I/O-signaler.
2. Brug jumperne til at indstille termineringens og forspændingens indstillinger.
3. Tænd frekvensomformeren, og indstil de nødvendige parametre.
Et eksempel på tilslutning vises nedenfor.

1) Enhederne i fieldbussens ender skal have terminering slået TIL. Alle andre enheder skal 
have terminering slået FRA. 

2) Sæt kabelskærmene sammen på hver frekvensomformer, men slut dem ikke til frekvensom-
formeren. Slut kun skærmene til jordingsterminalen på automatikkens styreenhed.

3) Slut AGND-lederen til signal-jord-referenceterminalen på automatikkens styreenhed.

10.  Opstart af frekvensomformeren
ADVARSEL! Inden du starter frekvensomformeren, skal du sørge for, at 
installationen er fuldført. Sørg også for, at det er sikkert at starte motoren. Frakobl 
motoren fra andre maskiner, hvis der er risiko for beskadigelse eller personskade.

Se oplysningerne om brugerfladen i ACS180 User interface guide (3AXD50000606696 [på 
engelsk]).

1. Start frekvensomformeren op.

2. Vælg enheder (internationale eller amerikanske). Vælg 
motortypen i Motor data: 
AsynM: Asynkron motor
PMSM: Synkron permamagnetmotor

3.  Indstil motorstyringstilstand:
Vektor: Hastighedsreference. Denne er velegnet i de fleste 
tilfælde. Frekvensomformeren foretager en automatisk 
stilstands ID-kørsel, når frekvensomformeren startes 
første gang.
Skalar: Frekvensreference. Undlad at bruge denne tilstand 
for permanente magnetmotorer.
Brug denne tilstand, hvis:

• Antallet af motorer kan blive ændret.
• Den nominelle motorstrøm er mindre end 20 % af 
frekvensomformerens nominelle udgangsstrøm.

4. Indstiller de nominelle motorværdier.

5. Start motoren, og kontroller omløbsretningen. Hvis 
retningen er forkert, kan du:
• ændre indstillingen Faserækkefølge eller
• ændre motorkablets faserækkefølge. 
Note: I vektorstyringstilstand udfører frekvensomformeren 
en automatisk stilstands-ID-kørsel ved første opstart.

6. Du kan indstille start og stop-tilstand i Motor control.
7. Valg af accelerations- og decelerationstider.
8. Valg af maksimal- og minimalhastigheder.
9. Vælg i Control macros den ønskede makro. 
10. Indstil frekvensomformerens parametre til applikationen. 

Du kan bruge assistentbetjeningspanelet (ACS-AP-...) eller 
pc-værktøjet DriveComposer.  

—
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R2...R4
Bundindgang

R0/R1
Topindgang

Terminaler Beskrivelser
Digital I/O 
21 24 V Hjp.-. +24 V DC, maks. 200 mA
22 DGND Hjælpespænding – nulpotentiale
8 DI1 Stop (0) / Start (1)
9 DI2 Forlæns (0) / Baglæns (1)
10 DI3 Konstant hastighedsvalg 1
11 DI4 Konstant hastighedsvalg 2
12 DCOM Digitalindgang - nulpotentiale
18 DO Kører
19 DO COM Digital udgang - nulpotentiale
20 DO SRC Digital udgang - hjælpespænding
Analog I/O
14 AI1/DI5 Hastighedsreference (0…10V)
13 AGND Analogindgang – nulpotentiale
15 AI2 Ikke anvendt
16 AGND Analogudgang – nulpotentiale
17 AO Outputfrekvens (0...20mA)
23 10V Ref.spænding +10 V DC
24 SKÆRM Signalkabelskærm (skærm)
STO (Safe Torque Off) (kun på ACS180-04S)
1 S+ STO (Safe Torque Off). Begge kredse 

skal være lukkede, for at frekvensom-
formeren kan starte. Tegningen viser 
den forenklede forbindelse af et sikker-
hedskredsløb gennem sikkerhedskon-
takter. Hvis STO ikke bruges, skal de 
fabriksinstallerede jumpere blive på 
deres plads. Se også afsnittet STO 
(Safe torque off). 

2 SGND
3 S1
4 S2

Relæudgang
5 NC

Ingen fejl [Fejl (-1)]6 COM
7 INGEN
EIA-485 Modbus RTU
25 B+

Indbygget Modbus RTU (EIA-485)
26 A-
27 AGND
28 SKÆRM
Jumper 
J1 Terminering Terminering af modbusTIL-FRA
J2 Comm.-tilstand Valg af kommunikationstilstand

Hånd/Auto Alternering Motorpotentiometer
DI1 Start/Stop (manuel) Start forlæns Start/Stop
DI2 Manuel (1) / Auto (0) Start baglæns Forlæns/baglæns

DI3 Start/Stop (Auto) Konstant 
hastighedsvalg 1 Hastigheds-ref. op

DI4 Nulstilling af fejl Konstant 
hastighedsvalg 2 Hastigheds-ref. ned

AI1/DI5 Hastighedsref.(manuel)
(AI1,0...10V) Nulstilling af fejl(DI5) Konstant hastighedsvalg 

1(DI5)

AI2 Hastighedsref.(auto)
(4...20mA) Hastighedsref.(0...10V) ikke anvendt

PID Hånd/PID
DI1 Start/Stop Start/Stop(manuel)
DI2 Internt setpunkt valg 1 Manuel(1)/PID(0)
DI3 Internt setpunkt valg 2 Start/Stop(PID)
DI4 Konstant hastighedsvalg 1 Konstant hastighedsvalg 1
AI1/DI5 PID setpunkt(AI1, 0…10V) Manuel tilstand hastighedsref.(AI1,0...10V)
AI2 Procesfeedback(4...20mA) Procesfeedback(4...20mA)

3-leder Modbus
DI1 Start(puls) Start/Stop(manuel)
DI2 Stop(puls) Forlæns/baglæns(manuel)
DI3 Forlæns(0)/baglæns(1) Manuel(1)/Modbus(0)
DI4 Konstant hastighedsvalg 1 Nulstilling af fejl
AI1/DI5 Konstant hastighedsvalg 2 (DI5) Konstant hastighedsvalg 1(DI5)
AI2 Hast.ref.(0...10 V) Hastighedsref(manuel, 0...10V)
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Advarsler og fejl

ADVARSEL! Sørg for, at der ikke kan opstå farlige situationer, hvis du aktiverer funktio-
nerne til automatisk fejlnulstilling eller automatisk genstart i frekvensomformerens 
styreprogram. Disse funktioner nulstiller frekvensomformeren automatisk og genop-
tager driften efter en fejl eller strømsvigt. Hvis disse funktioner er aktiveret, skal instal-
lationen være tydeligt markeret i overensstemmelse med IEC/EN 61800-5-1, 
underafsnit 6.5.3, eksempelvis: "DENNE MASKINE STARTER AUTOMATISK".

Liste over hyppigst anvendte parametre
For hele parameterlisten henvises til frekvensomformerens firmwaremanual.

Kode Beskrivelse
2310 Overstrøm. Udgangsstrømmen er større end den interne grænse. Dette kan 

skyldes en jordfejl eller et fasetab.
2330 Jordlækage. En ubalance i belastningen, som typisk forårsages af en jordfejl i 

motoren eller motorkablet.
2340 Kortslutning. Der er en kortslutning i motoren eller motorkablet.
3130 Inputfasetab. Mellemkredsspændingen oscillerer.
3181 Tværforbindelse. Indgangs- og motorkabelforbindelserne er forkerte.
3210 DC-mellemkredsens overspænding. Der er overspænding i mellemkredsen.
3220 DC-mellemkredsens underspænding. Der er underspænding i mellemkredsen.
3381 Udgangsfasetab. Ikke alle tre faser er tilsluttet til motoren.
5091 Safe torque off. Funktionen STO (Safe Torque Off) er aktiveret.
6681 EFB-kommunikationstab. Afbrudt kommunikation med den indbyggede fieldbus.
AFF6 Identifikationskørsel. Motor-ID-kørslen foregår ved næste start.
FA81 Safe torque off 1: Safe torque off kredsløb 1 er i stykker.
FA82 Safe torque off 2: Safe torque off kredsløb 2 er i stykker.

Par. Nr. Par. Navn Indstillinger/Interval (standardværdi med fed)
Gruppe 99 Motordata

99.03 Motor type [0]Asynkron motor, [1]Motor med permanente 
magneter

99.04 Motor control mode [0]Vektor, [1]Skalar
99.06 Motor nominal current afhænger af motordata
99.07 Motor nominal voltage afhænger af motordata
99.08 Motor nominal 

frequency
afhænger af motordata

99.09 Motor nominal speed afhænger af motordata
99.10 Motor nominal power afhænger af motordata
99.11 Motor nominal cosφ 0,00 … 1,00
99.12 Motor nominal torque afhænger af motordata
99.16 Motor phase order [0]UVW,[1]UWV

Gruppe 01 Faktiske værdier (skrivebeskyttet)
1.01 Motor speed used -30000,00 … 30000,00 o/min.
1.06 Output frequency -500,00 … 500,00 Hz
1.07 Motor current 0,00 = 30000,00 A
1.10 Motor Torque -1600,00 % … 1600,00 %
1.11 DC voltage 0,00 … 2.000,00 V
1.13 Output voltage 0 … 2000 V
1.14 Output power -32768,00 … 32767,00 kW

Gruppe 5 Fejlfinding (skrivebeskyttet)
5.02 Run-time counter 0 … 65535 dage
5.11 Inverter temperature -40,0 … 160,0 %

Gruppe 10 Standard DI, RO
10.24 RO1 source [2]Klar til kørsel, [7]Kørsel, [14]Fejl, [16]Fejl/Advarsel

Gruppe 11 Standard DI, RO
11.06 DO output source [2]Klar til kørsel, [7]Kørsel, [14]Fejl, [16]Fejl/Advarsel
11.21 DI5/AI1 configuration [0]Digital indgang, [1]Analog indgang

Gruppe 12 Standard AI
12.15 AI1 unit selection [2]V, [10]mA
12.17 AI1 min -22,000 … 22,000 mA eller V, 0mA eller 0V
12.18 AI1 max -22,000 … 22,000 mA eller V, 20mA eller 10V
12.19 AI1 scaled at AI1 min -32768,000 … 32767,000, 0
12.20 AI1 scaled at AI1 max -32768,000 … 32767,000, 50
12.25 AI2 unit selection [2]V, [10]mA
12.27 AI2 min -22,000 … 22,000 mA eller V, 0mA eller 0V
12.28 AI2 max -22,000 … 22,000 mA eller V, 20mA eller 10V
12.29 AI2 scaled at AI2 min -32768,000 … 32767,000, 0
12.30 AI2 scaled at AI2 max -32768,000 … 32767,000, 50

Gruppe 13 Standard AO
13.12 AO1 source [3]Udgangsfrekvens, [4]Motorstrøm
13.15 AO1 unit selection [2]V, [10]mA
13.17 AO1 source min -32768,000 … 32767,000, 0
13.18 AO1 source max -32768,000 … 32767,000, 50
13.19 AO1 out at AO1 src min -22,000 … 22,000 mA eller V, 0mA eller 0V
13.20 AO1 out at AO1 src max -22,000 … 22,000 mA eller V, 20mA eller 10V

Gruppe 19 Driftstilstand
19.11 Ext1/Ext2 selection [0]EXT1, [1]EXT2, [3]DI1, [4]DI2, [5]DI3, [6]DI4, [7]DI5, 

[32]Indbygget fieldbus
19.17 Local control disable [0]Nej, [1]Ja

Gruppe 20 Start/stop/retning
20.01 Ext1 commands [0]Ikke valgt, [1]In1 Start, [2]In1 Start;In2 Dir, [3]In1 

Start forl;In2 Start bagl, [4]In1P Start;In2 Stop,[5]In1P 
Start;In2 Stop;In3 Dir, [6]In1P Start forl;In2P Start 
bagl;In3 Stop, [14]Indbygget fieldbus

20.03 Ext1 in1 source [0]Altid fra, [2]DI1, [3]DI2, [4]DI3, [5]DI4, [6]DI5
20.04 Ext1 in2 source [0]Altid fra,[2]DI1, [3]DI2, [4]DI3, [5]DI4, [6]DI5
20.05 Ext1 in3 source [0]Altid fra, [2]DI1, [3]DI2, [4]DI3, [5]DI4, [6]DI5
20.06 Ext2 commands [0]Ikke valgt, [1]In1 Start, [2]In1 Start;In2 Dir, [3]In1 

Start forl;In2 Start bagl, [4]In1P Start;In2 Stop,[5]In1P 
Start;In2 Stop;In3 Dir, [6]In1P Start forl;In2P Start 
bagl;In3 Stop, [14]Indbygget fieldbus

20.08 Ext2 in1 source [0]Altid fra, [2]DI1, [3]DI2, [4]DI3, [5]DI4, [6]DI5
20.09 Ext2 in2 source [0]Altid fra, [2]DI1, [3]DI2, [4]DI3, [5]DI4, [6]DI5
20.10 Ext2 in3 source [0]Altid fra, [2]DI1, [3]DI2, [4]DI3, [5]DI4, [6]DI5
20.21 Direction [0]Anmodning, [1]Forlæns, [2]Baglæns

Gruppe 21 Start/stop/tilstand
21.01 Start mode [0]Hurtig, [1]Konst. tid, [2]Automatisk
21.02 Magnetization time 0 … 10000 ms, 500ms
21.03 Stop mode [0]Udløb, [1]Rampe
21.19 Scalar start mode [0]Normal, [1]Konst. tid, [2]Automatisk, 

[3]Momentforstærkning, [5]Flyvende start
Gruppe 22 Hastighedsreferencevalg

22.11 Ext1 speed ref1 [1]AI1 skaleret, [2]AI2 skaleret, [8]EFB ref1, [9]EFB ref2, 
[16]PID

22.18 Ext2 speed ref1 [0]Nul, [1]AI1 skaleret, [2]AI2 skaleret, [8]EFB ref1, 
[9]EFB ref2, [16]PID

22.22 Constant speed sel1 [0]Altid fra, [2]DI1, [3]DI2, [4]DI3, [5]DI4, [6]DI5
22.23 Constant speed sel2 [0]Altid fra, [2]DI1, [3]DI2, [4]DI3, [5]DI4, [6]DI5
22.26 Constant speed 1 -30000,00 … 30000,00o/min., 300o/min.
22.27 Constant speed 2 -30000,00 … 30000,00o/min., 600o/min.
22.28 Constant speed 3 -30000,00 … 30000,00o/min., 900o/min.
22.71 Motor potentiometer 

function
[0]Deaktiveret, [1]Aktiveret (init. ved stop/opstart), 
[2]Aktiveret (genoptag altid), [3]Aktiveret (init. til aktuel)

22.72 Motor potentiometer 
initial value

-32768,00… 32767,00, 0,00

22.73 Motor potentiometer up 
source

[0]Ikke valgt, [2]DI1, [3]DI2, [4]DI3, [5]DI4, [6]DI5

22.74 Motor potentiometer 
down source

[0]Ikke valgt, [2]DI1, [3]DI2, [4]DI3, [5]DI4, [6]DI5

22.75 Motor potentiometer 
ramp time

0,0…3600,0 s, 40,0s

22.76 Motor potentiometer 
min value

-32768,00… 32767,00, -50,00

22.77 Motor potentiometer 
max value

-32768,00… 32767,00, 50,00

Gruppe 23 Hastighedsreferencerampe
23.12 Acceleration time 1 0,000 … 1800,000s, 3,000s
23.13 Deceleration time 1 0,000 … 1800,000s, 3,000s

Gruppe 28 Frekvensreferencekæde
28.11 Ext1 frequency ref1 [1]AI1 skaleret, [2]AI2 skaleret, [8]EFB ref1, [9]EFB ref2, 

[16]PID
28.15 Ext2 frequency ref1 [0]Nul, [1]AI1 skaleret, [2]AI2 skaleret, [8]EFB ref1, 

[9]EFB ref2, [16]PID
28.22 Constant frequency sel1 [0]Altid fra, [2]DI1, [3]DI2, [4]DI3, [5]DI4, [6]DI5

Mærkedata

Sikringer og typiske størrelser på netkabler

28.23 Constant frequency sel2 [0]Altid fra, [2]DI1, [3]DI2, [4]DI3, [5]DI4, [6]DI5
28.26 Constant freqency 1 -500,00 … 500,00Hz, 5Hz
28.27 Constant freqency 2 -500,00 … 500,00Hz, 10Hz
28.28 Constant freqency 3 -500,00 … 500,00Hz, 15Hz
28.72 Freq acceleration time 1 0,000 … 1800,000 s, 3s
28.73 Freq deceleration time 1 0,000 … 1800,000 s, 3s

Gruppe 30 Grænser
30.11 Minimum speed -30000,00 … 30000,00rpm, -1500,00o/min.
30.12 Maximum speed -30000,00 … 30000,00rpm, 1500,00o/min.
30.13 Minimum frequency -500 … 500 Hz, -50Hz
30.14 Maximum frequency -500 … 500 Hz, 50Hz
30.17 Maximum current afhænger af motordata

Gruppe 31 Fejlfunktioner
31.11 Fault reset selection [0]ikke anvendt, [2]DI1, [3]DI2, [4]DI3, [5]DI4, [6]DI5

Gruppe 40 Proces-PID indst. 1
40.07 Process PID operation 

mode
[0]FRA, [1]TIL, [2]TIL når frekvensomformeren kører

40.08 Set 1 feedback 1 source [8]AI1 procent, [9]AI2 procent
40.16 Set 1 setpoint 1 source [2]Internt setpunkt, [11]AI1 procent, [12]AI2 procent
40.24 Set 1 internal setpoint 0 -200000,00 … 200000,00, 0
40.31 Set 1 deviation inversion [0]Ikke inverteret (Ref - Fbk), [1]Inverteret (Fbk - Ref)
40.32 Set 1 gain 0,01 … 100,00, 1
40.33 Set 1 integration time 0,0 … 9999,0 s, 60s

Gruppe 45 Energieffektivitet
45.11 Energy optimizer [0]Deaktiver, [1]Aktiver

Gruppe 58 Indbygget fieldbus
58.01 Protocol enable [0]Ingen, [1]ModbusRTU
58.03 Node address 0 … 255, 1
58.04 Baud rate [1]4800, [2]9600, [3]19200, [4]38400, [5]57600, 

[6]76800, [7]115200
58.05 Parity [0]8 INGEN 1, [1]8 INGEN 2, [2]8 LIGE 1, [3]8 ULIGE 1
58.06 Communication control [0]Aktiveret, [1]Opdater indstillinger
58.14 Communication loss 

action
[0]Ingen handling, [1]Fejl, [2]Sidste hastighed, 
[5]Advarsel

Type
ACS180-
04x-...

Indgangsstrøm Udgangseffekt
Uden 
spole

Med 
spole

Maks. 
strøm Nominel brug Let drift Tung drift

I1 I1 Imaks. IN PN ILd PLd IHd PHd
A A A A kW A kW hk A kW hk

1-faset UN = 230 V (interval 200 … 240 V)
02A4-1 5 3,3 3,2 2,4 0,37 2,3 0,37 0,5 1,8 0,25 0,33
03A7-1 6,9 4,8 4,3 3,7 0,55 3,5 0,55 0,75 2,4 0,37 0,5
04A8-1 9 6,2 6,7 4,8 0,75 4,6 0,75 1 3,7 0,55 0,75
06A9-1 12,6 9,2 8,1 6,9 1,1 6,6 1,1 1,5 4,5 0,75 1
07A8-1 17,3 12 11,9 7,8 1,5 7,4 1,5 2 6,6 1,1 1,5
09A8-1 21,8 17 13,3 9,8 2,2 9,3 2,2 3 7,4 1,5 2
12A2-1 23,9 21,1 17,6 12,2 3 11,6 3 3 9,8 2,2 3

3-faset UN = 230 V (interval 200 … 240 V)
02A4-2 3,6 2,4 3,2 2,4 0,37 2,3 0,37 0,5 1,8 0,25 0,33
03A7-2 5,6 3,7 4,3 3,7 0,55 3,5 0,55 0,75 2,4 0,37 0,5
04A8-2 7,2 4,8 6,7 4,8 0,75 4,6 0,75 1 3,7 0,55 0,75
06A9-2 10,4 6,9 8,1 6,9 1,1 6,6 1,1 1,5 4,5 0,75 1
07A8-2 11,7 7,8 11,9 7,8 1,5 7,4 1,5 2 6,6 1,1 1,5
09A8-2 14,7 9,8 13,3 9,8 2,2 9,3 2,2 3 7,4 1,5 2
15A6-2 19,2 15,6 19,3 15,6 3 14,6 3 3 10,7 2,2 3
17A5-2 23,6 17,5 22 17,5 4 16,7 4 5 12,2 3 3
25A0-2 27,7 25 31,5 25 5,5 24,2 5,5 7,5 17,5 4 5
033A-2 33,9 32 45 32 7,5 30,8 7,5 10 25 5,5 7,5
048A-2 48,4 48 57,6 48 11 46,2 11 15 32 7,5 10
055A-2 60 55 86,4 55 11 52,8 11 15 48 11 15

3-faset UN = 400 V (interval 380 …415 V) 
01A8-4 2,8 1,5 2,2 1,8 0,55 1,7 0,55 - 1,2 0,37 -
02A6-4 3,6 1,9 3,2 2,6 0,75 2,5 0,75 - 1,8 0,55 -
03A3-4 4,6 2,5 4,3 3,3 1,1 3,1 1,1 - 2,4 0,75 -
04A0-4 6,3 3,3 5,9 4 1,5 3,8 1,5 - 3,3 1,1 -
05A6-4 9,1 4,6 7,2 5,6 2,2 5,3 2,2 - 4 1,5 -
07A2-4 12 5,9 10,1 7,2 3 6,8 3 - 5,6 2,2 -
09A4-4 13 7,9 13 9,4 4 8,9 4 - 7,2 3 -
12A6-4 17,4 12,6 16,9 12,6 5,5 12 5,5 - 9,4 4 -
17A0-4 25,2 17 22,7 17 7,5 16,2 7,5 - 12,6 5,5 -
25A0-4 31,8 25 30,6 25 11 23,8 11 - 17 7,5 -
033A-4 40,7 32 45 32 15 30,5 15 - 25 11 -
038A-4 49 38 57,6 38 18,5 36 18,5 - 32 15 -
045A-4 55,7 45 68,4 45 22 42 22 - 38 18,5 -
050A-4 55,7 50 81 50 22 48 22 - 45 22 -

3-faset UN = 460 V (interval 440 …480 V) 
01A8-4 1,9 1,3 2,2 - - 1,6 - 0,75 1,1 - 0,5
02A6-4 2,4 1,6 3,2 - - 2,1 - 1 1,6 - 0,75
03A3-4 3,5 2,1 4,3 - - 3 - 1,5 2,1 - 1
04A0-4 4,6 2,8 5,9 - - 3,5 - 2 3 - 1,5
05A6-4 6,9 3,8 7,2 - - 4,7 - 3 3,4 - 2
07A2-4 9,2 5 10,1 - - 6 - 3 4,8 - 3
09A4-4 10,3 6,7 13 - - 7,6 - 5 6,3 - 3
12A6-4 14,8 11 16,9 - - 11 - 7,5 7,6 - 5
17A0-4 20,3 14 22,7 - - 14 - 10 11 - 7,5
25A0-4 26,6 21 30,6 - - 21 - 15 14 - 10
033A-4 33,7 27 45 - - 27 - 20 21 - 15
038A-4 41,3 34 57,6 - - 34 - 25 27 - 20
045A-4 46,9 40 68,4 - - 40 - 30 34 - 25
050A-4 46,9 42 81 - - 42 - 30 40 - 30

 I1  Indgangsstrøm for 230 V og 400 V med motoreffekt PN (kW), og for 480 V med 
motoreffekt PLd (hk).

 Imax Maksimal udgangsstrøm. Tilgængelig i 2 sekunder hvert 10. minutter, når udgangs- 
frekvensen er mindre end 9 Hz.

 IN Nominel udgangsstrøm. Maks. kontinuerlig rms-udgangsstrøm (ingen overbelastning).
 ILd Kontinuerlig rms udgangsstrøm. Tillader 10 % overbelastning i 1 minut hvert 10. minut.
 IHd Kontinuerlig rms udgangsstrøm. Tillader 50 % overbelastning i 1 minut hvert 10. minut.
 PN Typisk motoreffekt ved nominel drift (overbelastning)
 PLd Typisk motoreffekt ved let drift (10 % overbelastning)
 PHd Typisk motoreffekt ved tung drift (50 % overbelastning)

Effektstørrelserne gælder for de fleste IEC 4-polede motorer. Hestekrafteffekterne 
gælder for de fleste NEMA 4-polede motorer.

Type
ACS180
-04x-...

Sikringer Størrelser på 
kabelledere (Cu)

Modul-
stør-
relsegG gR UL klasse 

T 1) 2) 3) 4)

ABB-type Bussmann-
type

Typen 
Bussmann/

Edison
mm2 AWG

1-faset UN = 230 V (interval 200 … 240 V)
02A4-1 C10G10 FWP-32G14F JJN-6 3×1,5 + 1,5 16 R0
03A7-1 C10G16 FWP-32G14F JJN-10 3×1,5 + 1,5 16 R0
04A8-1 C10G16 FWP-40G14F JJN-15 3×1,5 + 1,5 16 R0
06A9-1 C10G20 FWP-50G14F JJN-20 3×1,5 + 1,5 16 R1
07A8-1 C10G25 FWP-50G14F JJN-25 3×2,5 + 2,5 14 R1
09A8-1 C14G40 FWP-50G14F JJN-35 3×2,5 + 2,5 14 R1
12A2-1 C14G40 FWP-63G22F JJN-35 3×2,5 + 2,5 14 R2

3-faset UN = 230 V (interval 200 … 240 V)
02A4-2 C10G6 FWP-25G14F JJN-6 3×1,5 + 1,5 16 R0
03A7-2 C10G8 FWP-32G14F JJN-10 3×1,5 + 1,5 16 R0
04A8-2 C10G16 FWP-32G14F JJN-10 3×1,5 + 1,5 16 R0
06A9-2 C10G16 FWP-50G14F JJN-15 3×1,5 + 1,5 16 R1
07A8-2 C10G20 FWP-50G14F JJN-20 3×2,5 + 2,5 14 R1
09A8-2 C10G25 FWP-50G14F JJN-20 3×2,5 + 2,5 14 R1
15A6-2 C10G32 FWP-50G14F JJN-30 3×6 + 6 10 R2
17A5-2 C10G32 FWP-50G14F JJN-35 3×6 + 6 10 R2
25A0-2 OFAF000H50 FWP-80G22F JJN-50 3×6 + 6 10 R3
033A-2 OFAF000H63 FWP-100G22F JJN-60 3×10 + 10 8 R3
048A-2 OFAF000H100 FWP-150A JJN-100 3×25 + 16 4 R4
055A-2 OFAF000H100 FWP-150A JJN-100 3×25 + 16 4 R4

3-faset UN = 400 V (interval 380 … 415 V) eller 460 V (interval 440 … 480 V) 
01A8-4 C10G4 FWP-20G14F JJS-6 3×1,5 + 1,5 16 R0
02A6-4 C10G6 FWP-20G14F JJS-6 3×1,5 + 1,5 16 R0
03A3-4 C10G10 FWP-20G14F JJS-10 3×1,5 + 1,5 16 R0
04A0-4 C10G10 FWP-25G14F JJS-10 3×1,5 + 1,5 16 R1
05A6-4 C10G16 FWP-25G14F JJS-20 3×1,5 + 1,5 16 R1
07A2-4 C10G20 FWP-32G14F JJS-20 3×2,5 + 2,5 14 R1
09A4-4 C10G25 FWP-32G14F JJS-25 3×2,5 + 2,5 14 R1
12A6-4 C14G32 FWP-50G14F JJS-30 3×2,5 + 2,5 14 R2
17A0-4 C14G40 FWP-50G14F JJS-35 3×6 + 6 10 R2
25A0-4 OFAF000H50 FWP-80G22F JJS-50 3×6 + 6 10 R3
033A-4 OFAF000H63 FWP-100G22F JJS-60 3×10 + 10 8 R3
038A-4 OFAF000H80 FWP-125A JJS-80 3×10 + 10 8 R4
045A-4 OFAF000H100 FWP-150A JJS-100 3×16 + 16 6 R4
050A-4 OFAF000H100 FWP-150A JJS-100 3×25 + 16 4 R4

Par. Nr. Par. Navn Indstillinger/Interval (standardværdi med fed)

Terminaldata for netkablerne

Noter: 
• Den minimale kabelstørrelse har ikke nødvendigvis tilstrækkelig strømføringsevne ved 

maksimal belastning.• Klemmerne accepterer ikke en leder, der er én størrelse større end den maksimale 
kabelstørrelse.• Det maksimale antal ledere pr. terminal er 1.

Krav til fri plads

Note: Modulstørrelse R0 kræver 50 mm plads til siderne. Hvis omgivelsestemperaturen er
 < 40 °C, kan det installeres side om side.

Dimensioner og vægt

Omgivelsesforhold

Mærker 
De gældende mærker vises på produktets typemærkat.

STO (Safe torque off)
Frekvensomformeren har en Safe torque off-funktion (STO) i overensstemmelse med 
IEC/EN 61800-5-2. Funktionen kan f.eks. anvendes ved den endelige drivenhed af sikkerheds-
kredsløb, der kan standse frekvensomformeren i tilfælde af fare (f.eks. et nødstopkredsløb).
Når STO-funktionen er aktiveret, deaktiverer den styrespændingen for effekthalvlederne for 
udgangsfasen og forhindrer dermed frekvensomformeren i at generere det moment, der 
kræves for at rotere motoren. Styreprogrammet opretter en indikation som defineret i 
parameter 31.22. Hvis motoren kører, når Safe torque off aktiveres, stopper den ved udløb. 
Når aktiveringsafbryderen lukkes, deaktiveres STO. Eventuelle genererede fejl skal nulstilles 
før genstart.
STO-funktionen har en redundant arkitektur. Det vil sige, at begge kanaler skal anvendes i 
implementeringen af sikkerhedsfunktionen. De givne sikkerhedsdata er beregnet til 
redundant anvendelse og gælder ikke, hvis ikke begge kanaler anvendes.

ADVARSEL! Funktionen STO frakobler ikke spændingen fra frekvensomformerens 
hoved- og hjælpekredsløb.

Noter:
• Hvis stop ved udløb ikke er acceptabelt, skal frekvensomformer og maskinanlæg 

stoppes ved hjælp af den relevante standsningsmetode, før STO aktiveres.
• STO-funktionen tilsidesætter alle frekvensomformerens øvrige funktioner.

 Ledningsføring
Sikkerhedskontakterne skal åbne/lukke inden for 200ms efter hinanden.
Det anbefales at bruge dobbeltskærmet, parsnoet kabel til forbindelsen. Kablets maksimale 
længde mellem afbryder og frekvensomformerens styreenhed er 300 m. Jord kabelskærmen 
ved styreenheden alene.

 Validering
Der kræves en valideringstest for at opnå en sikker virkning af sikkerhedsfunktionen. Testen 
skal udføres af en kompetent person med tilstrækkelig ekspertise og viden om sikkerhedsfunk-
tionen. Testprocedurerne og -rapporten skal dokumenteres og underskrives af ovenstående 
person. Valideringsanvisninger for STO-funktionen er tilgængelige i frekvensomformerens 
hardwaremanual.

 Tekniske data
• Minimumsspænding ved S1 og S2 fortolkes som "1": 13 VDC
• STO-reaktionstid (kortest mulige registrerbare afbrydelse): 1 ms
• STO-responstid: 2 ms (typisk), 5 ms (maksimum)
• Fejlregistreringstid: Kanaler i forskellige tilstande i mere end 200 ms
• Fejlreaktionstid: Fejlregistreringstid + 10 ms
• Forsinkelse på STO-fejlindikation (parameter 31.22): < 500 ms
• Forsinkelse på STO-advarselsindikation (parameter 31.22): < 1000 ms
• Sikkerhedsintegritetsniveau (EN 62061): SIL 3
• Ydelsesniveau (EN ISO 13849-1): PL e

Frekvensomformer STO er en type A-sikkerhedskomponent som defineret i IEC 61508-2. 
Se frekvensomformerens hardwaremanual for STO-funktionens fulde sikkerhedsdata, 
nøjagtige fejlhyppigheder og fejltilstande.

Overensstemmelseserklæring

1) De anbefalede gruppesikringer skal bruges for at opretholde IEC/EN/UL 61800-5-1.
2) Frekvensomformeren er egnet til anvendelse i en kreds med maks. 100000 symmetriske 
ampere (rms) ved 480 V (480 V frekvensomformere) eller 240 V (240 V frekvensomformere) 
maksimum, hvis den er beskyttet af sikringer som angivet i tabellen.
3) Som alternativ til sikringer af klasse T kan du bruge sikringer af klasse J eller klasse CF med 
samme spænding og strømstyrke til beskyttelse af netkredsløbet i 3-fasede 
frekvensomformere.
4) Se Alternate Fuses, MMPs and Circuit Breakers for ABB Drives (3AXD50000645015 [på 
engelsk]) for ekstra UL-sikringer og maksimalafbrydere, der kan bruges til beskyttelse af 
netkredsløbet.

Modul-
størrelse

L1, L2, L3, T1/U, T2/V, T3/W, R-, R+/UDC+, UDC- PE
Min. lednings-

størrelse 
(massiv/

snoet)

Maks. led-
ningsstørrelse 

(massiv/
snoet)

Tilspændings-
moment

Maks. led-
ningsstør-

relse (massiv/
snoet)

Tilspæn-
dingsmo-

ment

mm2 AWG mm2 AWG N·m lbf·in mm2 AWG N·m lbf·in
R0 0,2/0,2 18 6/4 10 0,5…0,6 5 6/4 10 1,2 10,6
R1...R2 0,2/0,2 18 6/6 8 0,5…0,6 5 6/4 10 1,2 10,6
R3 0,5/0,5 20 16/16 6 1,2…1,5 11…13 16/16 6 1,2 10,6
R4 0,5/0,5 20 25/35 2 2,5…3,7 22…32 25/35 2 1,2 10,6

Modulstør-
relse

Over Under Sider
mm tommer mm tommer mm tommer

R0 75 3 75 3 50 2
R1…R4 75 3 75 3 0 0

Modul-
stør-
relse

Dimensioner Vægtan-
givelserH1 H2 H3 W D M1 M2

mm tom-
mer

mm tom-
mer

mm tom-
mer

mm tom-
mer

mm tom-
mer

mm tom-
mer

mm tom-
mer

kg lb

R0 174 6,85 209 8,23 136 5,35 70 2,76 143 5,63 60 2,36 164 6,46 0,92 2,03
R1 190 7,48 220 8,66 152 5,98 70 2,76 143 5,63 60 2,36 180 7,09 1,24 2,73
R2 202 7,95 230 9,06 164,5 6,48 120 4,72 143 5,63 106 4,17 190,5 7,5 1,92 4,23
R3 205 8,07 241 9,5 164,5 6,48 170 6,69 174 6,85 148 5,83 191 7,52 3,3 7,28
R4 205 8,07 240 9,45 164,5 6,48 260 10,24 178,6 7,03 234 9,21 191 7,52 5,3 11,69

Krav Drift (installeret for stationær anvendelse)
Installationshøjde 0 … 2000 m (0 … 6562 ft) 

Lastreduktion:
Udgangsstrømmen skal reduceres med 1 % hver 100 m (328 ft) over 
1000 m (3281 ft).

Omgivende 
lufttemperatur

Til modulstørrelse R0:
-10 … +50 °C. Kondensering ikke tilladt.
Til modulstørrelse R1...R4:
-10 … +60 °C. Kondensering ikke tilladt. 
Se reduktion i Hardware Manual (3AXD50000467945 [på engelsk]). 

Relativ luftfugtighed <95 % (IEC 60068-2-78) uden kondensering 
Forureningsniveauer Ledende støv ikke tilladt.
Stød eller frit fald Ikke tilladt

CE UL RCM EAC UKCA KC EIP grøn WEEE TÜV Nord

�

�

https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=9AKK107680A8005&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=Launch
http://ecodesign.drivesmotors.abb.com/
http://ecodesign.drivesmotors.abb.com/
https://drives-abb.swipeguide.cn/guide/acs180-operation-guide
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50000467945&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=Launch
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50000645015&LanguageCode=en&DocumentPartId=&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50000645015&LanguageCode=en&DocumentPartId=&Action=LaunchDirect
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