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HVAC IGIN ABB SURUCULERI
ACHA480 siiriicu
Hizh kurulum ve baslatma kilavuzu
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Givenlik talimatlar

ACH480 Hardware manual (3AXD50000245949 [ingilizce]) kilavuzunda bulunan
glivenlik talimatlarini okuyun.

onlemek igin bu glvenlik talimatlarina uyun. Kalifiye bir elektrik¢i degilseniz

2 UYARI! Fiziksel yaralanmalari veya 6limleri ya da ekipman hasarini

elektrik kurulumu ve bakim islerini yapmayin.

* Sirliclyt kurarken, striictinlin igine toz girmemesine dikkat edin.

* Siriicide veya bagli ekipmanda enerji varken, sriicl, motor kablosu,
motor, kontrol kablolari veya kontrol devrelerinde bakim yapmayin.

* Besleme gerilimini kestikten sonra ara devre kondansatérlerindeki ylkiin

bosalmasi igin 5 dakika bekleyin.
¢ Cihaza enerji verilmediginden emin olun:
* En az 1 Mohm empedansli bir multimetre kullanin.

* Sdrici gikis terminalleri (U, V, W) ile toprak (PE) arasindaki gerilimin

0 V oldugundan emin olun.

* Surlcu giris glict terminalleri (L1, L2, L3) ile toprak (PE) arasindaki
gerilimin 0 V oldugundan emin olun.

* DC ve fren direnci terminalleri (UDC+, UDC- ve R-) ile toprak (PE)
arasindaki gerilimin 0 V oldugundan emin olun.

¢ Sabit miknatisli senkron motor kullaniyorsaniz, motor dénerken siriiclye

bakim yapmayin. Dénen bir sabit miknatisli senkron motor suriicliye ve
giris glicu terminallerine enerji verir.

2 UYARI! Bu ekipmanin kurulumu, baslatiimasi ve galistiriimasi ayrintil

talimatlar gerektirir. ACH480 Hardware manual (3AXD50000245949
[Ingilizce]) ve ACH480 Firmware manual (3AXD50000247134 [Ingilizce])
icindeki ayrintil talimatlara bakin. Bu kilavuzlari ABB web sitesinden

indirebilir veya sevkiyatta kilavuzlarin basili kopyalarini siparis edebilirsiniz.

Bu kilavuzu her zaman unitenin yakininda tutun.

1. Kurulum alanini inceleyin

Sirlict kabin kurulumu igin tasarlanmistir ve 1P20 giris koruma sinifina sahiptir.
Kurulum alaninda asagidakilerden emin olun:

2,

Yeterli sogutma var ve sicak hava devridaim yapmiyor.

Ortam kosullari uygun. Bkz. Ortam kosullari.

Montaj yapilacak yiizeyin yanici degil ve striclnin agirhgini tasiyabilir. Bkz.
Boyultlar ve agirliklar.

Suriicuniin yakinindaki malzemeler yanici degil.

Bakim galismasi igin surlictinun tzerinde ve altinda yeterli bos alan var.
Bkz. Bos yer gereksinimleri.

Siiriici kurulumu

Surlictyd vidalayabilir veya bir DIN rayina takabilirsiniz.
Kurulum gereksinimleri:

Sdrlcunin Ustiinde ve altinda sogutma havasi igin en az 75 mm bos alan
oldugundan emin olun.

R1, R2, R3 ve R4 siricileri (dikey konumdan tam yatay konuma kadar)
90 dereceye kadar egimle monte edebilirsiniz.

Birden fazla slriiclyl yan yana monte edebilirsiniz. Yan yana montajda
surtculer arasinda 20 mm bosluk birakiimalidir.

UYARI! Siriiciyl bas asagi monte etmeyin. Sogutma havasi gikisinin (her
zaman Ustte) daima sogutma havasi girisinin (her zaman altta) yukarisinda

A oldugundan emin olun.

Siiriiciiyii vidalarla monte etmek igin

Montaj delikleri igin ylizeyi <
isaretleyin. Bkz. Boyutlar ve AN \‘\a
agirliklar. R3 ve R4 sirtculeri bir e

montaj sablonuna sahiptir.
Montaj vidalari igin delik agin ve

uygun diibel veya ankraj T W
elemanlarini takin. W
Vidalari montaj deliklerine sikmaya RN
baslayin. \% o

Surtcuyl montaj deliklerine takin.
Montaj vidalarini sikin.

Siriicliyii DIN rayina monte etmek igin

1. Kilitteme pargasini sola gekin.

2. Kilitteme digmesini agag! dogru basili
tutun.

3. Sirlcunin ust tirnaklarini DIN montaj
rayinin ust kenarina yerlestirin.

4. Suriicuyl DIN montaj rayinin alt kenarina
yerlestirin.

5. Kilitteme dugmesini birakin.
6. Kilitteme pargasini saga gekin.

7. SurlGcunin dizgiin monte edildiginden
emin olun.

8. Sirlclyt gikartmak igin, kilitteme
pargasini diiz tornavida ile agin.

3. Yalitim direncini 6lgme

Siiriicu: Suriclye zarar verebilecegi igin, striicliniin Gizerinde gerilim toleransi veya
yahtim direnci testleri gergeklestirmeyin.
Girig glicui kablosu: Giris glicu kablosunu baglamadan énce, giris glici kablosunun
yahtimini 6l¢ln. Yerel dlizenlemelere uyun.
Motor ve motor kablosu:
1. Motor kablosunun motora bagh oldugundan ve siirlci ¢ikis terminalleri T1/U, T2/
V ve T3/W'ye bagl olmadigindan emin olun.
2. Her bir faz iletkeni ile motor koruyucu topraklama
iletkeni arasindaki yalitim direncini lgmek igin
500 VDC gerilim kullanin. Bir ABB motor igin yalitim
direnci 100 Mohm'dan fazla olmalidir (25°C/77°F (ohm)
sicaklikta). Diger motorlarin yalitim direnci igin N
Ureticinin belgelerine bakin.
Motor igindeki nem yalitim direncini diigtrir. Motor
icinde nem oldugunu disinlyorsaniz, motoru kurutun ve dlgimu tekrarlayin.

4. Kablolari segme

Girig giicii kablosu: En iyi EMC performansi igin, simetrik blendajli kablo ve iki
topraklama iletkeni kullanin.

Motor kablosu: Simetrik blendajli kablo kullanin.

Kontrol kablosu: Analog sinyaller igin ¢ift blendajli bikimlu gift kablo kullanin. Dijital,
role ve G/C sinyalleri igin ¢ift veya tek blendajli kablo kullanin. 24 V ve 115/230/400 V
sinyalleri ayni kabloda tagimayin.

5. Gii¢ kablolarini baglama

Baglanti semasi
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a. Iki topraklama iletkeni. Topraklama iletkeninin kesiti 10 mm? Cu veya 16 mm? Al
(IEC/EN 61800-5-1) degerinden azsa, iki iletken kullanin. Ornegin, dérdincii
iletkene ek olarak kablo blendaji kullanin.

b.  Ayri topraklama kablosu (hat tarafi). Dérdiincu iletkenin iletkenligi veya blendaji
koruyucu topraklama igin yeterli degilse kullanin.

c. Ayri topraklama kablosu (motor tarafi). Blendajin iletkenligi koruyucu topraklama
icin yeterli degilse veya kabloda simetrik yapili topraklama iletkeni yoksa kullanin.

d. 360 derece kablo blendaji topraklanmasi. Bu, motor kablosu ile fren direnci
kablosu icin gereklidir ve giris glici kablosu igin dnerilir.

Baglanti prosediirii

kilavuzunda bulunan guvenlik talimatlarina uyun. Bunlara uymamaniz
halinde 6lim ya da yaralanma s6z konusu olabilir veya ekipman zarar
gorebilir.

UYARI! Siricu bir IT (topraklanmamig) sisteme veya kdsede topraklamali
TN sisteme bagliysa, EMC filtresi topraklama vidasini ¢ikarin.

2 UYARI! ACH480 Hardware manual (3AXD50000245949 [ingilizce])

1. On kapagi agin. On kapagdi agmak
icin, kilitteme vidasini gevsetin ve 6n
kapagi kaldirin.

2. Motor kablosunu soyun.

3. Motor kablosu blendajini motorun
altinda topraklayin.

4. Motor kablosu blendajini biikerek bir
demet haline getirin ve uygun
sekilde isaretleyip topraklama
terminaline baglayin.

5. Motor kablosunun faz iletkenlerini
T1/U, T2/V ve T3/W motor

Sirldcuniun yakininda yuksek akimli tek niiveli iletkenler veya kontaktor bobinleri gibi
gucli manyetik alanlari olan kaynaklar olmadigindan emin olun. Giglu bir manyetik
alan sirlcunin galismasinda parazite veya hataya neden olabilir. Parazit varsa,
manyetik alan kaynagini siiriiciiden uzaklastirin.

6. Bir 6n opsiyon modiilii monte edin

On opsiyon modiilii monte etmek igin (G/C modiili veya haberlesme modiilii):

1. On kapagin kilitleme vidasini
gevsetin ve 6n kapag kaldirin.

2. RIIO-01 G/G modiili veya
haberlesme modiili monte
ediyorsaniz, 6n opsiyon modulinin
plastik kilitteme tirnagini yukari
cekin.

3. On opsiyon modiilindeki ve
surtcudeki kontaklari hizalayin ve 6n
opsiyon modulunu dikkatle yerine itin.
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4. On opsiyon moddilinin kilitleme
tirnagini yerine itin.

5. On opsiyon modiiliinii tamamen
takip elektrik topraklamasi yapmak
igin kilitteme vidasini sikin.

7. Kontrol kablolarini baglama

Baglanti prosediirii

Baglantilar sectiginiz uygulama makrosunun varsayilan kontrol baglantilarina gére
yapin. Fabrika varsayilan makrosu (ABB standart makrosu) baglantilar igin bkz.
G/C baglantilari (HVAC varsayilani). Diger makrolar igin, bkz. ACH480 Firmware
manual (3AXD50000247134 [Ingilizce]).

Not! G/C moduli kullanmiyorsaniz ABB limited makrosunu segin.

Sinyal kablosu giftlerinin bikimind, enduktif kuplaji 6nlemek igin terminallere
mumkin oldugunca yakin tutun.

1. Kontrol kablosunun dis blendajinin
bir kismini topraklama igin soyun.

2. Dis blendaji topraklama tirnagina
topraklamak igin bir kablo bagi
kullanin.

o~

Ay

B

Kontrol kablosu iletkenlerini siyirin.

lletkenleri dogru kontrol
terminallerine baglayin. Terminalleri
0,5 N'm (4,4 Ibf-in) tork degerinde
sikin.

=
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5. Bukumlu giftlerin blendajlarini ve
topraklama kablolarini SCR
terminaline baglayin. Terminalleri
0,5 N'm (4,4 Ibf-in) tork degerinde sikin.

6. Kontrol kablolarini mekanik olarak siriictiniin digina baglayin.
7. On kapag kapatin ve kilitteme vidasini sikin.

G/G baglantilari (HVAC varsayilani)

Standart G/C yapilandirmasi igin (strlict temel Unitesi ve RIIO-01 G/C modulu).
Temel Unitedeki sabit terminaller tabloda isaretlenmistir:

Terminal | Aciklama Sabit

Referans gerilimi ve analog G/C

Sinyal kablosu blendaiji (ekran)

Frekans / hiz referansi: 0...10 V

Analog giris devresi ortak ucu

Referans gerilimi 10 V DC

Gergek geribildirim: 0...20 mA

Analog giris devresi ortak ucu

Cikis frekansi: 0...20 mA

Cikis akimi: 0...20 mA

Analog ¢ikis devresi ortak ucu

Harici gerilim kaynagi ve programlanabilir dijital girisler

Yardimci gerilim kaynagi +24 VDC, maks. 200 mA

Yardimci gerilim kaynagi ortak ucu

Dijital giriglerin ortagi

Stop (0)/Start (1)

X X[ X[ >x|[>x

Yapilandiriimadi

Sabit frekans/hiz se¢imi

Start kilidi 1 (1 = baslatmaya izin ver)

Yapilandiriimadi

Yapilandiriimadi

Role cikiglari

- Damper kontrolli X

x

Damper aktiiatori 250 VAC/30 VDC

PrEN—— 2A X

- | Calisiyor

Calisma durumu 250 VAC/30V DC

- 2A

- Hata (-1)

250 VAC/30 V DC

Hata durumu

ald|

2A

Dahili fieldbus

B+

A- Dahili fieldbus, EFB (EIA-485)

DGND

LAY Sonlandirma anahtar ve bias direnci anahtari

Giivenli moment kapatma

SGND

IN1 Gilivenli moment kapatma. Fabrika baglantisi.

X[ X[ X[ >

E N2 Sirlicinlin devreye alinmasi igin her iki devre de

kapatiimalidir.
OuT1

+24V

DGND Harici gerilim kaynagi. Alternatif terminaller taban

(initesiyle ayni beslemeye sahiptir.
DCOM yle ay Y P!

terminallerine baglayin. Terminalleri
0,8 N'm (7 Ibf-in) tork degerinde
sikin.

6. Uygunsa fren direnci kablosunu R-
ve UDC+ terminallerine baglayin.
Terminalleri 0,8 N-m (7 Ibf-in) tork
degerinde sikin. Blendajh bir kablo
kullanin ve topraklama kelepcesi
altinda topraklayin.

7. Giris gli¢ kablosunu soyun.

8. Giris glicli kablosunun blendaji
varsa, bikerek bir demet haline
getirin ve isaretleyip topraklama
terminaline baglayin.

9. Giris glicl kablosunun PE iletkenini
topraklama terminaline baglayin.
Gerekirse, ikinci bir PE iletkeni
kullanin.

10. Giris glicu kablosunun faz
iletkenlerini L1, L2 ve L3 giris
terminallerine baglayin. Terminalleri
0,8 N-m (7 Ibf-in) tork degerinde sikin.

11. Kablolari mekanik olarak suriicinin digina baglayin.

Not! Surlicliye, G/C veya fieldbus moduliinii monte etmeden 6nce glic verirseniz,
surtcl bir uyari verir.

EIA-485 dahili haberlesmeyi siiriiciiye baglama

Standart G/C genisletme modiili RIIO-01’deki EIA-485 terminal blokunu
haberlesmeye baglayin. Baglanti semasi asagida gosterilmistir.

Fieldbus kontrol cihazi l [0

Sonlandirma AGIK @
Veri akisi Fieldbus

-— Kontrol Word'li (CW) ———
<@—— Referanslar o /G (@bnaiisel
Durum Word'ii (SW)—gmm | 70568 G/C (donglisel)
——  Gergek dederler ——p
-
Patralme/tre Rt/W Servis mesajlari (donglsel
aeplyan p» | Olmayan)
& ON oN
—— SR ooy
s < 3 i < g ven N
EEEL s EHEEI EEE
Sonlandirma KAPALI Sonlandirma KAPALI Sonlandirma ACIK a
Sdrtci Siirtict Stirtict

1) Fieldbus'in her iki ucundaki cihazlarda sonlandirma ACIK olarak ayarlanmalidir.



Sticky Note
The original English manual (code: 3AXD50000247141) has been revised. This translation is not valid any more. It will be revised within a few weeks to come.


8. Kontrol paneli montaji

Kontrol panelinin montaji igin:

1. On kapag kapatin ve kilitleme
vidasini sikin.

2. Kontrol panelinin alt kenarini yerine
itin.

3. Kontrol panelinin Gst kismini yerine

oturana kadar itin.

9. Siriiciiyli devreye alma

Devreye alma ve siriici parametreleri hakkinda bilgi igin, bkz. ACH480 Firmware
manual (3AXD50000247134 [ingilizce]).

VAN

UYARI! Suriiciyl devreye almadan 6nce, kurulumun tamamlandigindan
emin olun. Sirtcinin kapaginin ve dahil olmasi halinde kablo kutusunun
yerinde oldugundan emin olun.

Motorun baslatildiginda tehlikeye neden olmayacagindan emin olun. Hasar
veya yaralanma riski varsa, motorun diger makinelerle baglantisini kesin.

Kullanici arabirimi hakkinda bilgi igin, bkz.
ACX-AP-x Assistant control panel user’'s manual
(3AUA0000085685 [Ingilizce]).

Kontrol panelinde ekranin altinda, karsilik gelen
komutlara erismek icin programlanabilir tuglar ve He
menide gezinip parametre degerlerini degistirmek
icin ok tuslari vardir. Yardim fonksiyonunu agmak
icin "?" dugmesine basin.

Ik devreye alma:

Motor verilerine (motor plakasindaki) sahip
oldugunuzdan emin olun.

1. Ana glct agik konumuna getirin. e
Ik start asistani otomatik olarak baslatilir. Dil
segimi gorinimiini bekleyin.

2. Kullanici arabirimi dilini ok tuslariyla segin ve
sag tusla (OK) ayarlayin.

3. Siirticliyii devreye al 6gesini segin ve sag tusa

(lleri) basin.

4. Birim segin ve sag tusa (ileri) basin.

5. Devreye alma prosediruni tamamlamak igin,
lik start asistani talep ettiginde ayarlari ve
degerleri girin.

C ] \

Kapal® (% ACHA00
Tl frekans:

D

0.0 Hz

0.00

G 0.00p

CH gercek degeri 0000

Menii

Secenekler  22:18

Deutsch
Suomi
Francais
Italiano
MNederlands
Svenska

0K »

Kapal@ ™ ACH480

ilk baglatma asistani

0.0 Hz
——

Soried kurulumu simdi yapilsin mi?
Motoru dindiirme maodu

‘l‘
Cik ve calstrma srsnda gstrme

Degerler Bos yer gereksinimleri
Ayrintili teknik bilgiler igin, bkz. ACH480 Hardware manual (3AXD50000245949 Kasa tipi Bosg yer gereksinimleri
[Ingilizce]). Ustte Altta Yanlarda
o . mm in mm in mm in
IEC degerleri s g 5
R1..R4 75 2,95 75 2,95 0 0
Giris degeri Cikis degerleri 3AXD10000299801.xls
Ti bobinsiz bobinli Maks. akim Nominal kullanim K
ip asa . ge
ACH480-04- I I Troae In Pn tipi Sertifikalar
A A A A kw Gegerli sertifikalar uriin tipi etiketi Gzerinde gosteriimektedir.
3 fazli Uy = 380...440 V
02A7-4 42 2,6 32 26 0,75 R1 @ —
03A4-4 53 33 47 33 K] R [H[ ¢ us Gs
04A1-4 6,4 4,0 59 4,0 15 R1 LISTED (=
05A7-4 9,0 5,6 7.2 56 2,2 R1 CE igareti EAC igareti UL isareti TUV Nord isareti RCM igareti
07A3-4 11,5 72 10,1 7.2 3,0 R1 U luk b
09A5-4 15,0 9,4 13,0 9,4 4,0 R yguniuk beyani
12A7-4 20,2 12,6 16,9 12,6 55 R2
018A-4 27,2 17,0 22,7 17,0 75 R3 AL IR IR
026A-4 20,0 25,0 30,6 25,0 11,0 R3 MW
033A-4 45,0 32,0 45,0 32,0 15,0 R4
039A-4 50,0 38,0 57,6 38,0 18,5 R4 -
046A-4 56,0 45,0 68,4 45,0 22,0 R4 . .
050A4 60,0 50,0 81,0 50,0 220 Ra EU Declaration of Conformity
3AXD10000299801.xIs Machinery Directive 2006/42/EC
o . Wi
NEMA degerleri ¢
Manufacturer: ABB Oy
Giri§ degeri Qlkl§ dege”eri Address: Hiomotie 13, 00380 Helsinki, Finland.
Phone: +358102211
. Bobinsiz Bobinli Nominal kullanim
Tip K.as.a declare under our sole responsibility that the following product:
ACH480-04- hn hn I Pra PLq tipi Frequency converter ACH480-04
A A A kW hp with regard to the safety function
3 fazli Uy = 440...480 V Safe Torque Off
02A7-4 3,4 21 21 0,75 1,0 R1 is in conformity with all the relevant safety component requirements of EU Machinery Directive
03A4-4 48 30 30 1 15 R 2006/42/EC.
04A1-4 5,6 3,5 3,5 1,5 2,0 R1 The following harmonized standards have been applied:
05A7-4 7.7 4.8 4.8 2,2 3,0 R1 EN 61800-5-2:2007 Adjustable speed electrical power drive systems - Part 5-2:
Safety requirements - Functional
07A3-4 9,6 6,0 6,0 3,0 3,0 R1 EN 62061:2005 + AC:2010 + A1:2013 + Safety of machinery - Functional safety of safety-related
09A5-4 12,2 7.6 7.6 4,0 5,0 R1 A2:2015 electrical, electronic and programmable electronic control
systems
12A7-4 17,6 11,0 11,0 55 7,5 R2 EN ISO 13849-1:2015 Safety of machinery - Safety-related parts of control systems.
018A4 224 140 14.0 75 10.0 R3 Part 1: General requirements
’ ! ’ ’ ’ EN ISO 13849-2:2012 Safety of machinery - Safety-related parts of the control
026A-4 33,6 21,0 21,0 11,0 15,0 R3 systems. Part 2: Validation
033A-4 37,9 27,0 27,0 15,0 20,0 R4 EN 60204-1: 2006 + A1:2009 + AC:2010 Safety of machinery - Electrical equipment of machines - Part 1:
General requirements
039A-4 447 34,0 34,0 18,5 25,0 R4 .
0A6AZ 298 200 700 220 300 RA The following other standards have been applied:
IEC 61508:2010, parts 1-2 Functional safety of electrical / electronic / progra 1ble
050A-4 50,4 42,0 42,0 22,0 30,0 R4 electronic safety-related systems emmane
IEC 61800-5-2:2016 Adjustable speed electrical power drive systems ~ Part 5-2:
3AXD10000299801.xIs Safety requirements - Functional
. The product referred in this Declaration of conformity fulfils the relevant provisions of other
Slgor‘talar European Union Directives which are notified in Single EU Declaration of conformity

Sigortalar, devre kesiciler ve manuel motor korumalari hakkinda daha fazla bilgi igin,

bkz. ACH480 Hardware manual (3AXD50000245949 [Ingilizce]).

Ortam kosullan

Gereklilikler

Caligma sirasinda (sabit kullanim igin kurulu)

Cikis

22.20 ileri
Kapaliy (™ ACH480 0.0 Hz
Lokalizasyon ——

Birimn varsaylanlar:
[

ABD standard (ingiliz 8l birimi)

Geri 22:20 ileri

Kapal ™ ACH480

ilk baglatma tamamlandi
Sro mtr calistrmak icin her
Motoru baslatmak icin "El"e basin
Dvry sokma islmn dvm etmk icin
Menii = Birincil ayarlar'a gdn.

0.0 Hz

Kurulum rakimi

230 V iiniteler: Deniz seviyesinin 0...2000 m tizerinde (1000 m Gizerinde
deger dislirme ile)
400 V uniteler: Deniz seviyesinin 0...4000 m lizerinde (1000 m Uzerinde
deger dustirme ile)(!

Hava sicaklig

-10...450°C (14...122°F). Deger disirmeyle +60°C'ye kadar.
Donmaya izin veriimemelidir.

Bagil nem Yogusma olmadan en fazla %95
Kirlilik diizeyleri Sinif 3C2

(IEC 60721-3-3) Sinif 352

Darbe (IEC 60068-2-27, | izin veriimez

ISTA 1A)

Serbest diigme izin verilmez

1) Entegre Réle Cikisi 1 igin maksimum anahtarlama gerilimi 4000 m'de 30 V ise,
400 V Uniteler igin en fazla 4000 m mimkindur (6r. Role Cikisi 1'e 250 V
baglamayin). 2000 m rakima kadar en fazla 250 V'a izin verilir.

00:23 Tamamland: 2000...4000 m yiikseklikte 3 fazli 400 V sirlcu icin, sadece asagidaki gic
Siriiciiydi yapilandirmak igin ayrica, Ana meniide g% ACHA 7T sistemlerine izin verilir: TN-S, TN-c, TN-CS, TT (k6sede topraklanmali degil).
Birincil ayarlar 63esini de kullanabilirsiniz. Ana Meni 1 .
Bir haberlesme adaptori icin haberlesme iletigimini Boyu“ar ve aglr"klar
A . . % Temel ayarlar -
ayarlamak Uzere, gecerli haberlesme adaptoru el
kitabina ve ACH480 Firmware manual S /0 . H
(3AXD50000247 134 [ingilizce]) kilavuzuna H IP20/UL Agik tip
bagvurun. EE Teshisler »
- ... 4—70 o521 M
Cikis 00:22 Sec
210 [.21]
i 1 —
Saha haberlegmesi
Siricuyd, opsiyonel bir haberlesme adaptér modulii veya RIIO-01 standart G/C C D
genisletme modulindeki dahili haberlesme arabirimi Gzerinden bir seri iletisim ° ol M2
baglantisina baglayabilirsiniz. Dahili haberlesme arabirimi Modbus RTU, BACnet MS/ \
TP ve N2 iletisimini destekler.
Dahili haberlesme arabirimini yapilandirmak igin, bkz. ACH480 Firmware manual 1 | Dononon @5 [.21]
(3AXD50000247134 [Ingilizce]). Opsiyonel haberlesme adaptér moduilini —
yapilandirmak igin gegerli haberlesme adaptora kilavuzuna bagvurun.
s oc%
Siriici tarafindan olusturulan uyari ve hatalar ST
Uyan Hata Aciklama © H1 H2 H3 w D M1 M2 Adirlik
A2A1 2281 | Uyari: Akim kalibrasyonu sonraki start sirasinda yapilir. £ [mm| ing [mm| ing [mm| ing [mm | ing [mm| ing [mm| ing | mm | ing | kg |pound
Hata: Cikis faz akimi élgim hatasi. R1|205(8,07|223(8,78(176(6,93| 73 | 2,87 [208] 8,19 | 50 [1,97] 191 [7,52[1,77] 3,90
A2B1 2310 Asiri akim. Cikis akimi dahili limitten fazla. Buna bir topraklama hatasi R2| 205 [ 8,07 | 2238,78(176|6,93| 97 | 3,80 |208(8,19 | 75 [2,95| 191 |7,52(2,35| 5,19
veya faz kaybi neden olabilr- R3| 205 8,07 [220(8.66|186|7,31| 172 | 6.76 | 208 8.19 | 148 | 5,83 | 191 |7.52[3,52| 7,76
A2B3 2330 Topraklama kagagdi. Genel olarak motorda veya motor kablosundaki bir R4 205 |8.07 | 240 | 945|194 | 7.62| 260 [10 24|213| 8.39 | 238 |9.37| 191 | 752 6.02| 133
topraklama hatasinin neden oldugu yik dengesizligi. . : . . ] i i . .
- 3AXD10000299801.xls
A2B4 2340 Kisa devre. Motorda veya motor kablosunda bir kisa devre var.
3130 | Girig faz: kaybi. DC bara gerilimi osilasyonda. UL Tip 1
3181 Ters baglanti. Giris ve motor kablosu baglantilari yanlis. Boyutlar ve agirliklar
A3A1 3210 DC bara agiri gerilimi. DC barada asiri gerilim var. 8 H1 H2 H3 w D M1 M2 Agirhik
A3A2 3220 Distik DC bara gerilimi. DC barada diigiik gerilim var. & [mm| ing [mm| ing |mm| in¢ |mm| ing [mm| ing [mm| ing |mm| ing | kg [pound
3381 Cikis fazi kaybl.U(; fazin iigli de motora bagh degil. R1(247] 9,72 | 293 (11,52( 241 9,49 | 73 | 2,91 [208|8,19 | 50 |1,97|191|7,52(2,25| 4,96
A5A0 5091 Guvenli moment kapatma. Guivenli moment kapatma (STO) fonksiyonu R2|247) 9,72 | 293 |11,52| 249 9,80 | 97 | 3,82 |208|8,19| 75 |2,95| 1917,52|2,64 582
agik. R3|256(10,09| 328 [12,91(249 | 9,81 | 172 | 6,77 |208| 8,19 [ 148 (5,83|191|7,52|4,01| 8,84
6681 EFB haberlesme kaybi. Dahili haberlesmede kesinti. R4(258|10,17| 391 |15,39]| 301 | 11,85 260 | 10,24|213| 8,39 [ 238 |9,37 | 191 |7,52|6,40| 14,1
7510 FBA A haberlesmesi. Siriicii ile haberlesme adaptérii arasinda 3AXD10000299801.xIs
haberlesme kaybi.
A7AB Genisletme G/C konfigiirasyon hatasi. G/GC modiill stiriiciiye monte
edilmemis veya ABB limited makrosu segili degil.
AFF6 Tanimlama galismasi. Motor ID run galigmasi sonraki start sirasinda
gerceklesir.
FA81 Guvenli moment kapatma 1. Giivenli moment kapatma 1 devresi kesilmis.
FA82 Guvenli moment kapatma 2. Giivenli moment kapatma 2 devresi kesilmis.

Uyari ve hatalarin tam listesi igin, bkz. ACH480 Firmware manual
(3AXD50000247134 [Ingilizce]).

3AXD10000751207.
Helsinki, 28 August 2018
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