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ACH480 hajtas
RAvid telepitési és inditasi utmutatd
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Biztonsagi elbéirasok

Olvassa el az ACH480 Hardware manual (3AXD50000245949 [EN]) biztonsagi
elgirasait.

sulyos, akar végzetes személyi sériilés vagy a berendezés karosodasa. Ha

On nem képzett villanyszereld, akkor ne végezzen elektromos telepitési és

karbantartasi munkat.

* Atelepitése soran lgyeljen arra, hogy ne keriilhessen por a hajtasba.

* Amikor a hajtas vagy a csatlakoztatott berendezés aram alatt van, ne
dolgozzon a hajtason, a motor kabelén, a motoron, a vezérl6kabeleken
vagy a vezérléaramkorokon.

* Az aramellatas megszakitasa utan varjon 5 percet, hogy a kdzbensd
aramkor kondenzatorai kistilhessenek.

* Gy6z6djon meg a berendezés fesziiltségmentességérdl:

* Hasznaljon legalabb 1 Mohm impedanciaju multimétert.

* Gy6z6djon meg arrél, hogy a hajtas kimeneti csatlakozéi (U, V, W) és a
fold (PE) kozotti feszliltség 0 V.

* Gyd6z6djon meg arrél, hogy a hajtds bemeneti tapcsatlakozoi (L1, L2,
L3) és a fold (PE) kozotti fesziltség 0 V.

* Gy6zbdjon meg arrdl, hogy a meghaijtd aramkor és a fékellenallas csatla-
kozoi (UDC+, UDC- és R-), valamint a fold (PE) k6z6tti fesziiltség 0 V.

* Ha alland6é magneses szinkronmotort hasznal, ne végezzen addig munkat
a hajtason, amig a motor forog. Az allandé magneses motor aramot ad a
hajtasnak, amig forog — igy a bemeneti tapcsatlakozéknak is.

2 FIGYELEM! Tartsa be a biztonsagi el6irasokat, hogy megel6zheté legyen a

részletes Utmutatas sziikséges. Olvassa el az ACH480 Hardware manual
(3AXD50000245949 [EN]) és az ACH480 Firmware manual
(3AXD50000247134 [EN]) részletes utasitasait. A kézikdnyvek letdltheték az
ABB honlapjarél, de nyomtatott példanyt is igényelhet bel6lik a berendezéshez
mellékelve. Mindig tartsa ezt az Gtmutatot a készilék kdzelében.

C FIGYELEM! A berendezés telepitéséhez, inditasahoz és miikddtetéséhez

1. A telepitési teriilet vizsgalata

A hajtas szekrényben torténd lizemre készilt és IP20-as behatolas elleni

védettséggel rendelkezik.

Gondoskodjon a telepitési teriileten az alabbi feltételekrol:

* Van megfeleld hiités és, a meleg levegb el tud tavozni.

* Akornyezeti feltételek megfelelek. Lasd: Kérnyezeti feltételek.

* Aszerelési felllet nem éghet6 és képes megtartani a hajtas salyat. Lasd: Méret-
és témegadatok.

* Ahajtas kdzelében talalhaté anyagok nem gyulékonyak.

* Van elegendd hely a hajtas alatt és felett a karbantartasi munkakhoz. Lasd:
Helyigény.

2. A hajtas felszerelése

A hajtas csavarokkal rogzitheté vagy DIN-sinre szerelhetd.

Szerelési kovetelmények:

¢ Gondoskodjon minimum 75 mm szabad helyrdl a hiitéleveg6 szamara.

* AzR1,azR2, az R3 és az R4 hajtasokat a fliggblegestdl akar 90°-kal megddntve
is lehet rogziteni.

* Tobb hajtas egymas mellé szerelheté. Egymas mellé torténé szereléskor
korilbelll 20 mm helyet kell hagyni a hajtas jobb oldalatdl.

FIGYELEM! Ne szerelje a hajtast fejjel lefelé forditva. Ugyeljen ra, hogy a
A hitélevegs-kimenet (fellil) mindig a hiitélevegé-bemenet (alul) folott legyen.

A hajtas felszerelése csavarokkal

1. Jeldlje be a fellleten a <
rogzitéfuratok helyét. Lasd: Méret- AN \-%
és tbmegadatok. Az R3 és az R4 o

hajtashoz szerel8sablon is tartozik.

2. Készitse el a rogzitécsavarok
furatait, majd helyezze el benniik a T \/\/
megfeleld dugokat vagy tipliket.

3. Kezdje behajtani a csavarokat a
régzitéfuratokba. N\ % o

4. Helyezze fel a hajtast a
rogzitécsavarokra.

5. Huzza meg a régzitécsavarokat.

A hajtas felszerelése DIN-sinre

1. Tolja el balra a reteszeld alkatrészt.

2. Nyomija le a régzitégombot, és tartsa
meg ebben a helyzetében.

3. lllessze a hajtas felsé fileit a
DIN-szerel6sin fels6 szélére.

4. Nyomija neki a hajtast a DIN-szerel&sin
also szélének.

5. Engedje el a régzitégombot.
6. Tolja el jobbra a reteszel6 alkatrészt.

7. Gy6z6djon meg a hajtas megfeleld
rogzitettségérol.
8. Ahaijtas eltavolitasahoz lapos

csavarhuzo segitségével nyissa fel a
reteszel6 alkatrészt.

3. A szigetelési ellenallas mérése

Hajtas: Ne végezzen feszliltségtiirési vagy szigetelésiellenallas-vizsgalatot a
hajtason, mert ez karosithatja a hajtast.

Bemeneti tapkabel: Miel6tt csatlakoztatna a tapkabelt, mérje meg a szigetelését.
Tartsa be a helyi el6irasokat.

Motor és motorkabel:

1. Gyéz6djén meg arrdl, hogy a motorkabel csatlakozik a motorhoz, de le van
valasztva a hajtas T1/U, T2/V és T3/W kimeneti csatlakozojardl.

2. Mérje meg 500 V egyenfesziiltséggel a szigetelési
ellenallast minden fazisvezeték és a védéfoldelés
vezetéke kozott. A szigetelési ellenalldas ABB-motor L
esetén kotelezéen tébb mint 100 Mohm (25 °C/77 °F  (ohm)
hémérsékleten). Egyéb motorok esetén a szigetelési
ellenallast 1asd a gyarté dokumentacidjaban. S~
A nedvesség a motorban csokkenti a szigetelési
ellenallast. Ha ugy véli, hogy nedvesség lehet a motorban, szaritsa ki a motort,
és végezze el Ujra a mérést.

4. A kabelek kivalasztasa

Bemeneti tapkabel: A legjobb EMC-teljesitmény érdekében hasznaljon
szimmetrikus arnyékolt kabelt és két foldel6vezetéket.
Motorkabel: Hasznaljon szimmetrikus arnyékolt kabelt.

Vezérldkabel: Analdg jelek esetén hasznaljon duplan arnyékolt, sodrott érparu
kabelt. Digitalis, relé- és 1/0O-jelekhez hasznaljon kétszeres vagy egyszeres arnyéko-

lasu kabelt. Ugyanaz a kabel ne vezessen 24 V és 115/230/400 V feszlltségi jeleket.

5. A tapkabelek bekotése

Bekotési rajz
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a. Kétfoldelévezeték. Hasznaljon két vezetéket, ha a foldelévezeték keresztmetszete
kisebb mint 10 mm? (Cu) vagy 16 mm? (Al) (IEC/EN 61800-5-1). Hasznalja példaul
a kabelarnyékolast a negyedik vezeték kiegészitbjeként.

b. Kilénallo féldel6kabel (vezeték feldli oldal). Akkor haszndlja, ha a negyedik

vezeték vagy az arnyékolas vezetéképessége nem elegendd a védéfoldeléshez.

c. Kilonallo foldel6kabel (motor feléli oldal). Akkor hasznalja, ha az arnyékolas
vezetbképessége nem elegendd a védéfoldeléshez, vagy nincs szimmetrikusan
kialakitott foldel6vezeték a kabelben.

d. Akabelarnyékolas 360°-os foldelése. A motorkabelnél és a fékellenallas-
kabelnél ez kdvetelmény, a bemeneti tapkabelnél pedig ajanlott.

Bekotési eljaras

[EN]) biztonsagi el6irasait. A figyelmen kivil hagyasuk sérilést vagy halalt,
illetve a berendezés karosodasat okozhatja.

FIGYELEM! Ha a hajtas IT- (nem foldelt) rendszerhez vagy nullazasos
TN-rendszerhez csatlakozik, valassza le az EMC-sz(r6 foldelécsavarjat.

2 FIGYELEM! Tartsa be az ACH480 Hardware manual (3AXD50000245949

1. Nyissa fel az elélapot. Az el6lap fel-
nyitasahoz lazitsa meg a régzitécsa-
vart, majd hajtsa fel az elélapot.

2. Csupaszitsa le a motorkabelt.

3. Kdsse a motorkabel arnyékolasat a
foldel6kapocs ala.

4. Sodorja 6ssze a motorkabel arnyé-
kolasat egy kotegbe, jeldlje meg
megfelel6en, majd kdsse a foldelés-
csatlakozéhoz.

5. Kosse a motorkabel fazisvezetékeit
a motor T1/U, T2/V és T3/W csatla-

kozojara. Hizza meg a csatlakozdk
csavarjait 0,8 Nm (7 Ibf-in) nyoma-
tékkal.

6. Kosse a fékellenallas kabelét adott
esetben az R— és az UDC+ csatla-
kozoéra. Huzza meg a csatlakozok
csavarjait 0,8 Nm (7 Ibf-in) nyoma-
tékkal. Hasznaljon arnyékolt kabelt,
az arnyékolast pedig kosse a fol-

delékapocs ala.

7. Csupaszitsa le a bemeneti tapkabelt.

8. Ha a bemeneti tapkabel arnyékolt,
sodorja 6ssze a motorkabel arnyé-
kolasat egy kotegbe, jeldlie meg
megfeleléen, majd kdsse a foldelés-
csatlakozohoz.

9. Csatlakoztassa a bemeneti tapka-
bel védéfoldvezetékét a foldelés-
csatlakozéhoz. Sziikség esetén
hasznaljon egy masodik védéfoldve-
zetéket is.

10. Csatlakoztassa a bemeneti tapkabel
fazisvezetékeit az L1, L2 és L3
bemeneti csatlakozéhoz. HUzza meg a csatlakozék csavarjait 0,8 Nm (7 Ibf-in)
nyomatékkal.

11. Rogzitse mechanikailag a kabeleket a hajtason kivl.

Fontos! Ha az I1/0-modul vagy a terepi busz moduljanak telepitése elétt kapcsolja be,
a hajtas figyelmeztetést ad.

Gondoskodjon arrol, hogy ne legyen erés magneses mez6t kelté elem, példaul nagy
aramerdsségl aramot vezetd vezeték vagy tekercs a hajtas kdzelében. Az er6s
magneses mezd zavart okozhat, vagy a hajtas pontatlan miikédését okozhatja. Ha
interferencia tapasztalhato, helyezze el a hajtas mellél a magneses mez6 okozéjat.

6. Elore szerelhetd kiegészité modul felszerelése
Elére szerelhetd kiegészité modul (I/O-modul vagy a terepi busz moduljanak) felszerelése:

1. Lazitsa meg az el6lapot régzité
csavart, és felfelé emelje le az
elélapot.

2. RIIO-01 I/O modul vagy terepi busz
modul felszereléséhez huzza felfelé
az eldre szerelhetd kiegészité modul
reteszel6 fulét.

3. lgazitsa egymashoz az elére szerel-
het® kiegészité modul és a hajtas
érintkez6it, majd dvatosan tolja be a
helyére az el6re szerelhetd kiegé-
szité modult.

4. Nyomja be az elére szerelhetd
kiegészité modul reteszeld filét.

5. Ateljes roégzitéshez huzza meg a
régzitécsavart, majd féldelje
elektromosan az el6re szerelhetd
kiegészité modult.

N

7. A vezérlokabelek bekotése

Bekotési eljaras
Végezze el a bekotést a valasztott alkalmazasi makro szerinti alapértelmezett vezérlési
csatlakozéknak megfeleléen. A gyari alapértelmezett makré csatlakozéival (ABB-szabvany-

makro) kapcsolatban lasd I/O bekétések (HVAC alapértelmezett). A tobbi makréval kap-
csolatban lasd az ACH480 Firmware manual (3AXD50000247134 [EN]) dokumentumot.

Fontos! Ha nem hasznalja az I/O-modult, valassza az ABB korlatozott makrojat.

Az induktiv csatolds megakadalyozasa érdekében a jelvezetékek sodrasa végz6djon
a lehet6 legkdzelebb a csatlakozokhoz.

1. Afodldeléshez csupaszitsa le a
vezérl6kabel kiilsé arnyékolasanak
egy részét.

2. Rogzitse kabelkotegelével a
foldeléfulhoz a kils6 arnyékolast.

3. Csupaszitsa le a vezérl6kabel
vezetékeit.

4. Csatlakoztassa a vezetékeket a
vezérlés megfelel6 csatlakozoihoz.
Huzza meg a csatlakozok csavarijait
0,5 Nm nyomatékkal.

5. Csatlakoztassa a csavart érparok
arnyékolasat és a foldelévezetékeket
az SCR-csatlakozéhoz. Huzza meg a csatlakozok csavarjait 0,5 Nm nyomatékkal.

6. Robgzitse mechanikailag a vezérl6kabeleket a hajtason kivil.
7. Csukja le az elélapot, és huzza meg a rogzitécsavart.

1/0 bekotések (HVAC alapértelmezett)

Szabvanyos 1/0 konfiguracio (hajtas alapegység és RIIO-01 /0O modul) esetén. A
tablazatban meg lettek jeldlve az alapegység rogzitett csatlakozoi:

Csatlakoz6 | Leiras Rogzitett]
Referenciafesziiltség és analég I/0
Jelkabel-arnyékolas (halo)
Kimené frekvencia-/fordulatszam-referencia: 0...10 V
Analég bemeneti aramkor, kdzos
Referenciafesziiltség, 10 V egyenfesziiltség
Aktudlis visszacsatolas: 0...20 mA
Analég bemeneti aramkor, kdzos
Kimeneti frekvencia: 0...20 mA
Kimeneti aram: 0...20 mA
Analdg kimeneti aramkor, kdzos
Kieg. fesziiltségkimenet és programozhaté digitalis bemenetek
Kieg. feszliltségkimenet, +24 V egyedram, max. 200 mA
Kieg. fesziltségkimenet, kdzos
Digitalis bemenet, kdz6s mindhez
Leallitas (0)/Inditas (1)
Nincs konfiguralva
Allandé frekvencia/fordulatszam kivalasztasa
Inditasblokkolas 1 (1 = inditas engedélyezve)
Nincs konfiguralva
Nincs konfiguralva

Relékimenetek
Csillapitasvezérlés X
250 V valtakozé aram/30 V egyenaram
2A X
Jar
250 V valtakozoé aram/30 V egyenaram
2A
Hiba (-1)
250 V valtakozoé aram/30 V egyenaram
2A
Beagyazott terepi busz

oo

max. 500 ohm =

X[ X[ X[ X[ X

-
Csillapitd
miikédtetéelem

x

B B |
Miikodési allapot
-

-

e

Hibaallapot

B+

A- Bedagyazott terepi busz, EFB (EIA-485)
DGND
Soros adatkapcsolatot lezaré kapcsold
Biztonsagi nyomatékkikapcsolas

SGND

N1 Biztonsagi nyomatékkikapcsolas. Gyari bekotés.

E N2 Mindkét aramkaornek zartnak kell lennie a hajtas
OUT1

inditasahoz.
+24v Kiegészitd fesziiltségkimenet. Az alternativ
DGND csatlakozdkon ugyanaz a tapellatas jelentkezik,
DCOM mint a bazisegységen.

X[ X[ X[ X

Az EIA-485 beagyazott terepi busz 6sszekotése a hajtassal

Csatlakoztassa az EIA-485 sorkapcsat a RIIO-01 normal I/O bévitémodulon a terepi
buszhoz. A kapcsolasi rajz alabb lathato.

Terepibusz-vezérld FIHAR

Lezaras BE (1

Adatforgalom
-— \Vezérl6sz6 (CW) ——
<— Referenciak
Allapotszé (SW) —m=
—— Tényleges értékek —p
-

Terepi busz

Folyamat I/O (ciklikus)

Paraméter R/W

Kkérések/valaszok Szervizlizenetek (aciklikus)

-
ON ON ON

[N KE [@SNaSNaS] [anNaS] KE

BN & < 3 e a2 < 3

EHEE 1 EEE EEEI (x

Lezaras Kl Lezaras Kl Lezaras BE (1
Hajtas Hajtas Hajtas

1) Az eszkz6kon a lezarasnak a terepi busz mindkét végén bekapcsolva kell
lennie.



Sticky Note
The original English manual (code: 3AXD50000247141) has been revised. This translation is not valid any more. It will be revised within a few weeks to come.


8. A vezérlépanel felszerelése Névleges jellemzék Helyigény
A vezérl6pult felszerelése: A részletes miiszaki adatokkal kapcsolatban lasd: ACH480 Hardware manual Héazméret Helyigény
1. Csukja le az elSlapot, és huzza meg < _— (3AXD50000245949 [EN]). Felul Alul oldalt
a régzitécsavart. B . mm hiiv. mm hiiv. mm hiiv.
9 - IEC-besorolasok
2. lllessze a vezérl6pult alsé szélét a X R1..R4 75 2,95 75 2,95 0 0
helyére. Névleges bemeneti Névleges kimeneti érték 3AXD10000299801 xIs
. i P érték
3. Nyomja be a vezériopult felsd részét, fojtas fojtassal Max. Névleges hasznalat (N) Lo,
amig a helyére nem pattan. Tipus nélkiil aramerés- Haz Tanusitvanyok
ACH480-04- ség mérete
% hn Iin Imax In Pn A vonatkozo6 tanisitvanyok a termék adattablajardl leolvashatok.
%\h A A A A kW q
Haromfézisu Uy = 380...440 V c € [H[ GUS TGVNORD s @
02A7-4 4,2 2,6 3,2 2,6 0,75 R1 G ,e
LISTED i,
9. A hajtas elinditasa 0344 > 5.3 47 53 i il CE-jelolé EAC jelolé UL jelolé TOV Nord jeldlé RCM jelolé
. ] 0AATA 64 20 590 70 5 R -jelolés jelolés jelolés ord jelolés jelolés
Az elinditassal és a hajtads paramétereivel kapcsolatban lasd az ACH480 Firmware 05A7-4 9,0 5,6 7,2 5,6 2,2 R1 M Hséai H
, i : i . egfelel6ségi nyilatkozat
manual (3AXD50000247134 [EN]) dokumentumot. 07A34 5 72 101 72 30 R
09A5-4 15,0 9,4 13,0 9,4 4,0 R1
FIGYELEM! A hajtas elinditasa el6tt gy;ﬁzﬁdjbn meg arr(?l, hogy minden 12A7-4 20,2 12,6 16,9 12,6 55 R2 AL HD HP
bgkotes/szereles el lett végezve. Ugyeljen ra, hpgy a hajtasnak és a 018A4 272 70 227 70 75 R3 FFREpEp
kabeldoboznak (ha van) a fedele legyen a helyén.
Ellendrizze, hogy a motor nem jelent veszélyt, amikor elindul. Vélassza le a 026A4 400 25,0 30,6 250 1.0 R3
motort a tébbi géprdl, ha fennall a kar vagy sériilés veszélye. 033A-4 45,0 32,0 45,0 32,0 15,0 R4 —_
039A-4 50,0 38,0 57,6 38,0 18,5 R4 o .
i s — o — - = EU Declaration of Conformity
A felhasznaléi felllettel kapcsolatban tovabbi (, I \ ! ! ’ ! !
inforn/1écic’)l§ért lasd 7(z3//1&)/§-6\0%8<0g§%i§gafé fﬁ))ntro/ e N 050A-4 60,0 50,0 81,0 50,0 220 R4 Machinery Directive 2006/42/EC
panel user’s manua
dokumentumot. 0T0 oo ™ 3AXD10000299801 xs we
L . ., ’ Output frequency 0 00
A vezérlépanel kijelz6je alatt funkciogombok talal- Hz . . Manufacturer: ABB Oy
hatok a kiilonboz6 utasitasok beviteléhez, valamint {7 0.00p NEMA besorolas Address: Hiomotie 13, 00380 Helsinki, Finland.
nyilgombok a meniiben valé navigacidhoz és a A - Phone: +358102211
paraméterértékek modositasahoz. A sugofunkceiod y”“‘"”m“e 0.0 Névleges bemeneti Névleges kimeneti érték o )
megnyitéséhoz nyomja meg a 2 gombot. 5 t — |v| érték declare under our sole responsibility that the following product:
e prone Fojtas | Fojtassal Névleges hasznalat (N) Frequency converter ACH480-04
Elsé inditas: Tipus nélkiil Haz ith regard to the safety functi
R . . . .04- é with regard to the safety function
Gy6z6djdn meg arrél, hogy rendelkezésre alinak a u — \:J ACH480-04 I 1 [ P P mérete
: PN N N Ld Ld Ld Safe Torque Off
motor adatai (az adattablardl). o A 1
) o A A A kW LE is in conformity with all the relevant safety component requirements of EU Machinery Directive
1. Kapcsglj_a b'e'a kesz’uleket. ] . |]<1 >“ ? _ S 2006/42/EC.
Az Elsé inditas segéd automatikusan elindul. Haromfazisu Uy = 440...480 V
Varja meg, amig megjelenik a nyelvvalaszté 02A7-4 3,4 2.1 21 0,75 1,0 R1 The following harmonized standards have been applied:
nézet. 03A4-4 4,8 3,0 3,0 1.1 1,5 R1 EN 61800-5-2:2007 Adjustable speed electrical power drive systems - Part 5-2:
Safety requirements - Functional
04A1-4 56 35 35 1.5 2,0 R1 EN 62061:2005 + AC:2010 + A1:2013 + Safety of machinery - Functional safety of safety-related
05A7-4 77 4.8 4.8 2,2 3,0 R1 A2:2015 electrical, electronic and programmable electronic control
systems
2 Valassza ki a felhasznaldi fellilet nyelvét a E 07A3-4 96 6.0 6.0 3,0 3,0 R1 EN ISO 13849-1:2015 Safety of machinery - Safety-related parts of control systems.
: . e . 4 09A5-4 12.2 76 76 4.0 5.0 R1 Part 1: General requirements
nyilgombokkal, majd allitsa be a jobb Deutsch ’ ’ . . ’ EN 1SO 13849-2:2012 Safety of machin Saf
.. -2 - ty-related, f th 2
funkciogombbal (OK). o wATe | e | mo | w0 | 55 | 75 | R e
Francais 018A-4 22,4 14,0 14,0 7,5 10,0 R3 EN 60204-1: 2006 + A1:2009 + AC:2010 Safety of machinery - Electrical equipment of machines - Part 1:
: e
Italiana 026A-4 33,6 21,0 21,0 11,0 15,0 R3 Generalrequirements
Mederlands 033A4 379 270 270 15.0 20,0 R4 The following other standards have been applied:
Svenska JEC 61508:2010, parts 1-2 Functional safety of electrical / electronic / bl
039A-4 447 34,0 34,0 18,5 25,0 R4 electrom'csafety—re/a!eds’fsatemesgc romes programmant
OK* 046A-4 49,8 40,0 40,0 22,0 30,0 R4 IEC 61800-5-2:2016 Adjustable speed electrical power drive systems ~ Part 5-2:
3. Vélassza ki a Commission the drive (Hajtas  [rfe > ACHAE0 e 050A-4 50,4 42,0 42,0 22.0 30,0 R4 Barelyrequirements Kunctional
belizemelése) lehetéséget, majd nyomja meg First otart istant — The product referred in this Declaration of conformity fulfils the relevant provisions of other
a jobb funkcidgombot (Next (Tovabb)). Irst start assistan 3AXD10000299801.xIs European Union Directives which are notified in Single EU Declaration of conformity
Set-up drive now? 3AXD10000751207.
Spin te motor mode Biztositékok Helsinki, 28 August 2018

Comn the drive

Bxit & don't show at power-up
Exit
12:22 Mext
4. Valassza ki a helyi mértékegységrendszert, 0ff® (™ ACH480 0.0 Hz
majd nyomja meg a jobb funkciégombot (Next Localization —

(Tovabb)). Unit defaults

Ie 3
U3 standard {Imperial)

Back 12:24 MNext

5. Azinditasi eljaras végrehajtasahoz adja meg a
beallitasokat és értékeket, amikor az Elsé
inditas segéd kéri 6ket.

Off¢> (™ ACH4B0
First start complete
The drive is ready to run the motor.
Press "Hand" to start the motar. To
continue commissioning go to Menu >
Primary semings.

0.0 Hz

A biztositékokkal, az aramkéri megszakitokkal és a manualis motorvédelemmel kapcso-
latos tovabbi tajékoztatasért lasd: ACH480 Hardware manual (3AXD50000245949 [EN]).

Kornyezeti feltételek

Kovetelmény

Uzem koézben (helyhez kététt hasznalatra telepitve)

Telepitési hely

230 V-os egységek: 0...2000 m a tengerszint felett (1000 m felett

(E=2
Vesa Kandell
Vice President, ABB

Manufacturer representative:

Document number 3AXD10000776487

magassaga teljesitménycsokkenéssel)
400 V-os egységek: 0...4000 m a tengerszint felett (1000 m felett

teljesitménycsokkenéssel)(!

Leveg6-hémérséklet [—10...+50 °C (14...122 °F). Maximum +60 °C teljesitménycsokkenéssel.

A fagy nem megengedett.

Relativ paratartalom Maximum 95%, paralecsapodas nélkil

Szennyezettségi 3C2 osztaly

szintek

(IEC 60721-3-3) 382 osztaly

Sokk (IEC 60068-2-27,
ISTA 1A)

Nem megengedett

Szabadesés Nem megengedett

12:25 Done 1) A 400 V-os egységek akar 4000 m-en is mikodtethetdk, ha a maximalis kapcsolasi
» L . L feszliltség a beépitett relé 1. kimenetén 30 V (4000 m-en tehat nem szabad 250 V-ot
A r;tz?]tas (ké)lnfjgijralasghgﬁ’ta’ forE)enu It?r'/{nary [Offe ™ ACH480 0.0 He| kétni az 1. relékimenetre). Maximum 250 V 2000 m magassagig engedélyezett.
settings (Elsédleges beallitasok) pontjat is - . s s
haszn%lhatja. g pony Main menu ————| A haromfazisu 400 V-os hajtas 2000...4000 m-en csak az alabbi elektromos
) o ) rendszerekben hasznalhaté: TN-S, TN-c, TN-CS, TT (nem sarokféldelt).
Terepibusz-adapterhez kapcsol6do terepi buszos
kommunikacio6 beéllitasahoz lasd az adott io 170 , . . .
terepibusz-adapter kézikdnyvét és az ACH480 o Méret- és tomegadatok
Firmware manual (3AXD50000247134[EN]) ;5 Diagnostics »
dokumentumot. 3 :
o N ..
= e Sohot IP20/UL nyitott tipus
D @5[.21] M1
Terepi buszos kommunikacié ‘ ’ —
A hajtas a valaszthato terepibusz-adaptermodul vagy a RIIO-01 normal I/O 210[.21]
bévitémodul beagyazott terepibusz-csatoloja segitsegével soros kommunikacios I
kapcsolathoz csatlakoztathatd. A beagyazott terepibusz-csatolé tdmogatja a Modbus
RTU, BACnet MS/TP és N2 kommunikaciot.
A beagyazott terepibusz-csatolé konfiguralasaval kapcsolatban lasd az ACH480 Firmware ° o M2
manual (3AXD50000247134 [EN]) dokumentumot. Valaszthaté terepibusz-adapter modul |
konfiguraladsaval kapcsolatban lasd az adott terepibusz-adapter kézikényvét.
ier s . . . o p ! | o0 @5[.21]
A hajtas altal generalt figyelmeztetések és hibajelzések
Figyel- Hiba | Leiras s N%
meztetés
Ny A Ln e . P ™ . Méret- és tomegadatok
A2A1 2281 Figyelmeztetés: A kdvetkez6 inditaskor megtorténik az aktualis kalibralas.
Hiba: Kimeneti fazisarammérési hiba. N H1 H2 H3 w D M1 M2 Toémeg
A2B1 2310 | Talaram. A kimeneti aram nagyobb a belsé hatarértéknél. Ezt foldzarlat T | mm | hiv. | mm | hiv. | mm | hiv.| mm | hiiv. |/mm | hiv. |mm | hiiv. | mm | hiiv.| kg | font
vagy faziskiesés okozhatja. R1| 205 | 8,07 | 223 8,78 176 |6,93| 73 | 2,87 (208 (8,19 | 50 1,97 [ 191 |7,52(1,77| 3,90
A2B3 2330 Foldzarlat. Terhelési aszimmetria, amit jellemz6en a motor vagy a R2| 205 (8,07 | 223 |8,78| 176 |6,93| 97 | 3,80 (208 8,19 | 75 |2,95| 191 |7,52|2,35| 5,19
motorkabel foldzarlata okozhat. R3| 205 | 8,07 | 220 |8.66] 186 |7,31| 172 | 6,76 | 208 8,19 | 148 5,83 | 191 | 7.523,52| 7,76
A2B4 2340 Rovidzarlat. Révidzarlat all fenn a motorban vagy a motorkabelben. R4| 205 [8.07] 240 [9.45] 194 [7.62] 260 [10.24] 213 | 8.39 | 238|9.37| 191 | 7.52|6.02] 13.3
3130 Bemeneti faziskiesés. A kézbensd egyenaramu aramkor fesziltsége 3AXD10000299801.xIs
oszcillal.
3181 Atkotés. A bemenet és a motorkabel bekdtése nem megfelels. UL 1-es tIpUS
A3A1 3210 Tulfeszlltség az egyenaramu 6sszekoté kapesolaton. Tulfesziltség Méret- és tomegadatok
észlelhet6 a kdzbensd egyenaramu aramkorben. H1 H2 H3 W D M M2 Tomeg
A3A2 3220 Feszliltséghiany az egyendramu 6sszeko6té kapcsolaton. ":E mm| hiiv. | mm | hiiv. | mm [ hiiv. [ mm [ hiv. [mm] hiiv. [ mm[hiiv. | mm [hiv.| kg [font
Fesziiltséghiany észlelhet6 a kézbensé egyenaramu aramkaorben. R1l2471 972 | 203 [1152| 241 | 9.49 | 73 [ 291120818191 50 1197 19117521225 2.96
3381 Kimeneti faziskiesés. Nem csatlakozik a motorhoz mind a harom fazis. Rzl 247 9’72 293 11152 249 9180 o7 3,82 208 8'19 75 2195 191 7'52 2'64 5182
A5A0 5091 Biztonsagi nyomatékkikapcsolas. A biztonsagi nyomatékkikapcsolasi R3| 256 10, 09| 328 12’91 249 9’81 172 6’77 208 8,19 148 5’83 191 7,52 4,01 8’84
(STO) funkcié miikodik. d . ! : d . d : !
—— - - - — R4(258(10,17| 391 |15,39| 301 (11,85| 260 (10,24|213 | 8,39 [ 238 (9,37 | 191 |7,52(6,40| 14,1
6681 EFB-kommunikacidvesztés. A beagyazott terepi busz kommunikacidja
megszakadt. 3AXD10000299801.xls
7510 FBA A kommunikacié. A hajtas és a terepibusz-adapter k6zotti
kommunikécié megszakadt.
A7TAB Konfiguraciés hiba az I/0-bévitékartya esetén. Az 1/0O-modul nincs
beszerelve a hajtasba, vagy nincs kivalasztva az ABB korlatozott makréja.
AFF6 Azonosité jaratas. A kdvetkezé inditdsnal motorazonositd jaratas torténik.
FA81 Biztonsagi nyomatékkikapcsolas 1. A biztonsagi nyomatékkikapcsolas 1.
aramkore megszakadt.
FA82 Biztonsagi nyomatékkikapcsolas 2. A biztonsagi nyomatékkikapcsolas 2.
aramkore megszakadt.

A figyelmeztetések és hibajelzések teljes listaja megtalalhaté az ACH480 Firmware
manual (3AXD50000247134 [EN]) dokumentumban.

Kapcsol6dé dokumentumok

Dokumentum Kéd (angol nyelvii) Kéd (magyarul)
ACH480 Hardware manual 3AXD50000245949
ACH480 Firmware manual 3AXD50000247134

ACH480 Quick installation and start-up

guide

ACx-AP-x Assistant control panels user’'s 3AUA0000085685
manual

FBIP-21 BACnet/IP adapter module quick 3AXD50000158171
guide

FBIP-21 BACnel/IP adapter module user's 3AXD50000028468
manual

FCAN-01 CANopen adapter module user's 3AFE68615500
manual

FCNA-01 ControlNet adapter module 3AUA0000141650
user's manual

FDNA-01 DeviceNet adapter module 3AFE68573360
user’s manual

FECA-01 EtherCAT adapter module user's 3AUA0000068940
manual

FENA-01/-11/-21 Ethernet adapter module 3AUA0000093568
user's manual

FEPL-02 Ethernet POWERLINK adapter  3AUA0000123527
module user's manual

FLON-01 LONWORKS® adapter module  3AUA0000041017
user’s manual

FPBA-01 PROFIBUS DP adapter module 3AFE68573271
user's manual

FSCA-01 RS-485 adapter module user's 3AUA0000109533
manual

UL Type 1 kit for ACS380 and ACS480 3AXD50000235254
drives, frames RO to R2

UL Type 1 kit for ACS380 and ACS480 3AXD50000242375

drives, frames R3 to R4
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