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Pubuiotniig otpodpwv ACH480
0bnyds ypriyopng eykatdotaong Kal
ekklvnong
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Odnyieg ao@aAeiag

AiaBaoTe 11g 0dnyieg aopaleiag aTto £yypago ACH480 Hardware manual
(3AXD50000245949 [EN]).

/N

MPOEIAONOIHZH! Tnpeite auTég TIG 0dnyieg ao@aAgiag yia TNV amouyn
KATTOIo0U TPaUPaTIopoU, BavdaTtou A TTPOkANONG {nuIGG aTov €OTTAIoO. AV
OV €i0TE TTIOTOTIOINUEVOG NAEKTPOAOYOG, MNV EKTEAEITE EPYATIEG NAEKTPIKAG
£yKATAOTAONG ] OUVTAPNONG.

* Katd Tnv eykatdoTacn Tou pubuioTr aTpoguwy, BeRaiwbeite 6T dev

EIOEPXETAI OKOVN OTO ECWTEPIKO TOU.

* MeT& TNV NAEKTPOBATNON TOU PUBUICTH GTPOPWV 1 TOU CUVSEDEPEVOU EEOTTAI-
gpoU, aTTOPUYETE OTTOIOBNTIOTE EPYATia OTOV PUBUIOTA OTPOPWY, OTA KAAWSIA
TOU KIVNTAPQ, OTOV KIVNTAPA, OTa KAAWSIa EAEYXOU 1} GTA KUKAWHOTA EAEYXOU.

* Metd TNV atmooUvdeoT TNG TPOPOdOCiag PEUUATOG, TTEPINEVETE 5 AETITA yIa
Va aTTOQOPTIOTOUV OI TTUKVWTEG TOU EVOIANECOU KUKAWMATOG.

* BeBaiwbeite 611 0 €E0TTAICUOG eV TPOPODOTEITAL:

* XpnoIWoTIoINoTE éva TIOAUUETPO e gUVOETN avTioTaon TouAdyioTtov 1 Mohm.
* BeBaiwbeite 611 n Tdon peTagl Twv akpodeKTWwy §680U Tou puBUIOTA
atpopwv (U, V, W) kai Tng yeiwong (PE) ivai 0 V.
* BeBaiwbeite 611 N Tdon peTAgU TV AKPODEKTWY TPOPOBOTiag PEUNATOG
Tou pubuIoT oTpowv (L1, L2, L3) kai Tng yeiwong (PE) eivai 0 V.
* BeBaiwBeite 6T N TGON PETAEU TWV OKPODEKTWIV OUVEXOUG PEUNATOG KAl TNG
avtioTaong médnong (UDC+, UDC- kal R-) kai Tng yeiwong (PE) eivai 0 V.
® 3TNV TEPITITWON TTOU XPNOIPOTIOIEITE évav gUyXPOVO KIVNTAPA JOVIPOU
uayvATn atmo@UyeTe OTTOIAdNTIOTE EPYACia OTOV PUBUIOTH OTPOPWY OTAV O
KIVNTAPOG TrEPIOTPEPETAI. ‘Evag auyXpovog KivnTApag Jévipou JayviaTn o
OTT0I0G TTEPICTPEPETAI, NAEKTPOSOTEI TOV PUBUIOTH OTPOPWY Kal TOUG
AKPOBEKTEG TPOPODOTIag PEUMATOG.

VAN

MPOEIAOMOIHZH! H eykatdoTtaon, n ekkivnon kai n Aeiroupyia autou Tou
€goTTAIGPOU aTraiTel avaluTIkéG 0dnyieg. AVaTpEETE OTIG avaAuTIKEG 0dnyieg TTou
Trapéxovtal ota éyypapa ACH480 Hardware manual (3AXD50000245949 [EN])
kar ACH480 Firmware manual (3AXD50000247134 [EN]). Mtopeite va Bpeite
auTd Ta eyxelpidia oTnVv IoTooeAida TnG ABB 1) va Ta TTapayyeiAeTe padi pe T
ouaokeur). O 0dnyog autdg Ba TTPETTEl va BPICKETAI KOVTG OTOV PUBUIOTH
OTPOPUWV aVA TTEOA OTIYMN.

1. E§€Taon Tou XWPOU EyKATAOTAONG

O puBNIOTAG OTPOPWYV TTPOOPIETAI YIO EYKATAOTACN O€ TTivaKa Kol d1aBETel Babud

TpooTaaiag IP20.

BeBaiwbeite &TI aTOV XWPO TNG EYKATAOTAONG:

*  Ymapyel eapkng wugn kai 6T eV UTTAPXEI avaKuKAopopia Bepuou agpa.

¢ O1 ouvenkeg epIBAAAOVTOG gival KATAAANAEG. AvaTpéSTe TNV EVOTNTA SUVONKES
mepiBdAdovrog.

* Hemeaveia otpigng eival kataokeuaopévn atrd GPAEKTO UAIKS Kal JTTOPET va ouyKpaTh-
ael T0 BApog Tou puBUIOTA OTPOPWV. AvaTpéETe oTnv evotnta AiaoTdoeis kai Bapn.

*  Ta uNik& KOVTE OTO PUBNICTH GTPOPWV EivVaI KATOOKEUAOUEVA ATTO APAEKTO UAIKO.

*  YTapxeEl ETAPKNAG XWPOG TTAVW Kal KATW a1Td TOV pUBUIGTH OTPOPWV YIa

MNa eykardotaon Tou pubuioTA oTpoPwyv o€ paya DIN

1.  MeTtakivioTe TNV aog@AaAEia TTpog Ta
aploTePE.

2. ThéoTe Kal KPATAOTE TO KOUWTTI
Ao@ANIONG TTPOG TA KATW.

3. TomoBethoTe Ta Gvw AyyloTpa TOU
PUBUIOTH OTPOPWV TTAVW OTO VW GKPO
NG payag DIN.

4. TotmoBeTAOTE TOV PUBUICTH OTPOPUIV
TIavw OTO KATW GKPo Tng pdyag DIN.

ATTEAEUBEPWOTE TO KOUNTTI AGPAANIONG.
6. MeTakivAoTe TNV GOPAAEID TTPOG Ta JEIA.

7. BeBaiwBeite 6TI 0 pUBUIOTAG GTPOPWV
£x€l eyKaTaoTOOEI CWOTA.
8. Ta va a@aipéoeTte TOV pUBUIOTH GTPOPWY,

XPNoIYoTToIRoTE éva kataafidl pe iola
pOTN VIO VO aVOIgETE TNV AOPAAEIQ.

3. Mérpnon Tng avriotaong yévwong

PuBuiotig oTpo@wyv: Mnv TrpaypaToTroleite OKIPEG AVOXAG TAONG i avTioTaong
uévwaong aTo PUBUICTH OTPOYPWV, YIOTI UTTOPEI va TTPOKAAETE! {NUIA i KATAOTPO®
OTn GUOKEUN.

KaAwdio Tpogpodoaiag pedparog: MNpiv atmd Tn oUvdean Tou KaAwdiou Tpopodoaiag

PEUPATOG, PETPAOTE TN HOVWGT Tou. TnPEITE TOUG TOTTIKOUG KAVOVIGHOUG.

Kivntipag kal KaAwdia KivnTipa:

1.  BeBaiwBeite 611 Ta KAAWDIA TOU KIVNTAPA gival CUVOEDSEPEVA UE QUTOV Kal gival
atmmoouvdedepéva atrd Toug akpodEkTeg £€6dou T1/U, T2/V kai T3/W Tou
PUBUIOTH) GTPOPWV.

2. Xpnaiyotroifote téon 500 V DC yia Tn pérpnon Tng avTi-
oTaong pévwong peTagu kB aywyol @Aaong kai Tou
aywyou Tng yeiwang. H avtioTaon yévwaong evog kivn-
TApa ABB mrpétrel va gival peyaAutepn ammé 100 Mohm
(oToug 25 °C/77 °F). lNa Tnv avtiotacn Jévwong o€
GAAOUG KIVNTAPEG, QVaTPEETE TN OXETIKA TEKUNPIWOT Tou S~
KOTOOKEUAOTH) TOUG.

H uypacia aToug KIVNTAPESG WEIWVEI TNV avTioTaon pévwong. Eav utroyiddeoTe ot uttap-
XEl Uypagcia aTov KIVNTAPA, OTEYVWOTE TOV KaI TTPOYUATOTIOINCOTE €K VEOU T YETPNOT).
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4. EmiAoyn Twv KOAwdiwv

KaAwdio Tpogodoaciag pedparog: MNa tn BEATIOTn amdédoon EMC, xpnoipotroioTe
£€va GUPPETPIKO Bwpakiopévo kaAwdio kal dUo aywyoug yeiwang.

KaAwdio KivnTApa: XpnoiJOTTOINCTE £va GUUMETPIKG BwPOKIOPEVO KAAWDIO.

KaAwdio gAéyxou: MNa Ta avaloylkd rPaTa XpnoIPoTIoINOTE éva KaAWSIo
guveoTpappévou Celyoug dITTARG Bwpdkiong. MNa Ta Yn@Iaka CAPATA, TA OAPATA PEAE
kai 1/0, xpnoipotroioTe Eva KaAwdio dITTARG A povAg Bwpdkiong. Mnv avapelyvoeTe
onuata 24 V kai 115/230/400 V oT10 id10 KaAWdIO.

5. ZUvdeon Twv KAAwdiwv Tpopodoaciag
Aidypappa ouvdeopuoloyiag
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PE Power line

a. Avo aywyoi yeiwong. Xpnoiyotroijote 800 uyw¥00g, €dv n diatopr| Tou aywyou yei-
wang eival pikpdtepn até 10 mm? Cu ) 16 mm~ Al (IEC/EN 61800-5-1). lNa TTapa-
Selypa, XpNoIYOTIOINGTE TN BwPAKIoN Tou KaAwdiou ETTITTAEOV TOU TETOPTOU aywyouU.

B.  XwpioTé kaAwdio yeiwong (TTAeupd ypappnG). XpnoIYOTIOINCTE TO OTNV TTEPI-
TITWON TTOU N aywyIPOTNTA TOU TETAPTOU aywyouU A n Bwpdkion dev eTTapkolv yia
TNV TIPOCTATEUTIKA YEiwan.

KA. XwpIoTO KAAWDIO YeiwanNG (TTAEUPA KIVNTAPQ). XPNCIUOTIOIRCTE TO OTNV TTEPITITWGON
TIOU N aywyIpoTnTa TNG BwpdKiong Sev gival ETTAPKAG yIa TNV TIPOCTATEUTIKA Yeiwan,
TNV TIEPITITWAT, TTOU OTO KAAWDIO, 0 aywYOS Yeiwang dev £Xel GUUPETPIKN SIdTagn.

5. Teiwon 360 poipwyv TG Bwpdkiong Tou KaAwdiou. AuTd aTTauTeiTal yia TO KAAWSIO
TOU KIVNTAPA KaI TO KAAWDIO TNG avTioTaong TEdnong, Kal cuvioTaTtal Yo TO KAAW-
d10 Tpopodoaiag PeUPATOG.

Aladikacia ouvdeong

MPOEIAOMOIHZH! ThproTe TiIg 08nyieg aogpaAeiag oTo £yypago ACH480
Hardware manual (3AXD50000245949 [EN]). Av Tig TTapaBAéweTe, YTropei

epyacieg ouvTipnong. AvatpégTe aTnv evotTnTa ArTaitioeis EAEUBEPOU XWPOU.

2. EykatdoToaon Tou pubuiocT OTPOPWYV

MTropeiTe va eykaTaoTACETE TOV PpUBUIOTH OTPOPWYV pE Bideg i o€ pia pdya DIN.

ATIQITAOEIG EYKATAOTAONG:

* BeBaiwBeite o1 uTTApyEl EAEUBEPOG XWPOG TOUAGXIGTOV 75 mm OTO TTAVW KAl OTO
KATW PEPOG TOU PUBNICTH OTPOPWV Yia ETTAPKH WUEnN.

¢ O1 pubuIoTéG OTPOPWV PE PeyEDN TAaioiou R1, R2, R3 kai R4 ptropoulv va
eykataoTaBolv pe KAion €éwg kal 90 poipeg, atrd KATaKOPUPO £WG TTARPWS
0pIZOVTIO TTPOCAVATOANITHO.

*  Mmopeite va eykataoTioeTe TTOAAOUG pUBUIOTEG OTPOPWY TOV £vav JiTTAa aTovV
GA\ov. ZTnV TTEPITITWON AUTH OTTAITEITAI VO aPEBEi XWPog TepiTTou 20 mm oTn
Oe€IG TTAEUPd TOU KABE PUBUICTH OTPOPWV.

A

MNa eykardoTaon Tou pubuIoTA OTPOPWV HE Bideg

MPOEIAOMOIHZH! Mnv eykaBIOTATE TO PUBPIOTA OTPOPWYV AVATIOdA.
BeBaiwbeite 0TI N €€aywyn Tou aépa Wugng (oTo TTAvw PEPOG) BpiokeTal
TIAVTOTE TIAVW ATTO TNV EI0QYWYI Tou aépa Yugng (0To KATW PEPOG).

1. ZnNUOdEYTE TNV ETTIPAVEIQ VIO TIG OTTEG <
OTAPIENG. AvaTPEETE OTNV EVOTNTA N N
Aiaoraoeis kai fapn. Or puBuIoTEG % e
oTpopwv R3 kal R4 repiAapBdavouv
éva TIPOTUTIO OTAPIENG.

2. Kavre Tig oTég yia TIG Bideg oTAPIENG
KOl TOTTOBETAOTE KATAAANAEG TATTEG
(TuTTOU OUTTO) 1) OTNPIYMATA.

3. Z@igre eAa@pWG TIG BIBEG OTIG OTTEG
oTAPIENG.

4. TomoBeTACTE TO PUBUICTH OTPOPWV
Tavw oTIg Bideg OTAPIENG.

5. Z@igre Tig Bideg oTAPIENG.

I\

va TTPOKUYEI TPAUUaTIONOG, BAavaTtog, A BAGBN aTov £60TTAIoUS.

MPOEIAOMOIHZH! Ztnv TepiTTwon 61TTou 0 PUBUICTAG GTPOPWV Eival

ouvdedepévog ae éva ouaTtnua IT (xwpig yeiwon) A o€ éva ouotnua TN pe

YWVIOKA Yeiwan, ammoouvdéoTe Tn Bida yeiwong Tou giATpou EMC.

1. Avoigte 10 PTTPOOTIVO KGAUpMa. Ma
Va QVOIEETE TO UTTPOOTIVO KAAUPUA,
XahapwaTe Tn Bida aoc@dAiong Kai
AVUYWAOTE TO PTTPOCTIVO KAAUPUO
TTPOG TO TTAVW.

2. AToyupvwoTe To KaAWSIO Tou KIvnTrpa.

3. TeawoTte T Bwpdkion Tou kKaAwdiou
TOU KIVNTAPA KATW OTT6 TO OQIYKTAPA
yeiwong.

4.  Zrpiyte TN Bwpdkion Tou kaAwdiou
TOU KIVNTAPa oXnuatifovtag pia
Oéoun, HapKAPETE TNV avaAoya Kai
OUVOEDTE TN OTOV AKPODEKTN YEIWONG.

5.  ZuvdéaTe Toug aywyoug @dang Tou
KOAwdiou Tou KIVNTAPA GTOUG
akpodékteg T1/U, T2/V kan T3/W Tou
PUBUIOTH) OTPOPWV. ZPIETE TOUG
akpodékTeg pe potr 0,8 N-m (7 Ibf-in).

6. Edv umrdpyel, ouvdEoTe TO KOAWDIO
TNG avtioTaong édnong oToug
akpodEékTeG R- kal UDC+. Z@igTe TOug
akpodékTeg pe potrr) 0,8 N-m (7 Ibf-in).

XPNOIKOTTOINOTE £va BWPOKITUEVO

KOAWDIO Kal YEIWOTE T Bwpdkion
KATW 116 TO OPIYKTAPA YEIWONG.

7. AmoyupvwoTe To KaAwdio
TPpoodoaiag PeUPATOG.

8.  ZTnv TrePITITwon 61Tou T0 KaAWdIo
TpoYodoaiag peUpaTog diabETel Bwpd-
KION, CUCTPEYTE TNV OXNuaTifovrag
pia Oéopn, HAPKAEPETE TNV KOl CUVOE-
OTE TN OTOV OKPOJEKTN YeiwoNG.

9. ZuvdéaTe Tov aywyo yeiwong Tou
kaAwdiou Tpopodoaiag pelATOG OTOV
aKpodEKTN yeiwong. Edv eival amrapai-
TNTO, XPNOIKOTIOINOTE £va DEUTEPO
aywyo yeiwong.

10. ZuvdEoTe TOug aywyoug pAaong Tou KaAwdiou TPOPOdOCiag PEUNOTOG OTOUG OKPODE-
KTEG €10600U L1, L2 kai L3. Z@igTe TOUg akpodékTeg pe potrA 0,8 N-m (7 Ibf-in).

11. TMpocapudoTe pnxavikd Ta KOAWDIA OTO EEWTEPIKO PEPOG TOU PUBUICTA OTPOPWV.

Znueiwon! EAv Tpo@odoTAoETE P PpEUPA TOV PUBNIOTH GTPOPWYV TTPIV TNV

ToTroB€TNON TNG K&PTAG I/O f TNG KApTAG £TMIKOIVwViag (fieldbus), o puBuioTrg

OTPOPWIV TTAPEXEI YIA TTPOEIDOTTOINON.

BeBaiwbeite 611 dev UTTAPXOUV TINYEG IOXUPWY PAYVNTIKWY TTEdiWY, OTTWG aywyoi
povoU Trupriva uwnAoU peUPATOG 1 TINVIA ETTAPEWY, KOVTE OTOV PUBUIOTH GTPOPWV.
Ta 10Kupd payvnTikG TTedia uTTopouV va TTPoKaAéTouV TTaPEUBOAEG N avakpiBeleg oTn
AgiToupyia Tou pUBUIOTH GTPOPWV. AV UTTAPXOUV TIOPEUBOAEG, ATTOMAKPUVETE TNV
TINYr TOU JayvnTiKoU TTEdiou aTré Tov pubUIoTH OTPOPWV.

6. TomroBéTnoN PITPOCTIVAG TIPOAIPETIKAG KAPTAG

Mo va TOTTOBETATETE PIa UTTPOCTIVH TTPOAIPETIKN KApTa (KdpTa 1/O A kGpTa
emmkoivwviag (fieldbus)):

1.

XoAapwaoTe TN Bida ag@aAiong Tou
UTTPOOTIVOU KOAUPMATOG KOl avaon-
KWOTE TO PTTPOCTIVO KAAUMA.

Av ToroBetAoeTe kKdpTa /O RIIO-01
f kapta emkoivwviag (fieldbus), Tpa-
BA&Te TNV TTAGOTIKA ACPAAEIa OTNV
uTT0d0XM TNG UTTPOGTIVAG TTPOTIPETI-
KAG KAPTAG TTPOG TA TTAVW.
EuBuypappioTe TIg eTTa@EG TNG
UTTPOOTIVAG TTPOQIPETIKAG KAPTAG Kall
TOU PUBUIOTH OTPOPWYV Kal WOACTE
TIPOCEKTIKG TNV UTTPOCTIVI TTPOAIPE-
TIKA K&pTa 01N B€on TNG.

Q06noTe TNV TTAACTIKA) ao@aAsia TNG
UTTPOOTIVAG TTPOAIPETIKAG KAPTAG
TTPOG Ta péoa.

Z@igte Tn Bida aopdAiong yia va
TTpooapTnBei TTARPWG KAl YEIWOTE
NAEKTPOAOYIKA TNV PTTPOCTIVH TTPOQI-
PETIKA KdpTa.

SN

Z0vdeon TwV KOAWSiwv eAéyxou

Aiadikacio ouvdeong

KavTe TIg OUVOEDEIG UPPWVA PE TIG TIPOKABOPICUEVEG TUVDETEIG EAEYXOU TNG EQOP-
poynig (macro) Trou emIAEEaTe. MNa TIG OUVOETEIG TNG TTPOKABOPICUEVNG HOKPOEVTOARG
atrod 10 epyooTdoio epappoyng (ABB standard macro), avatpégte otnv evoTnTa SUVOE-
o¢i§ /O (mpoemidoyry HVAC). Tha Tig AAAEG UOKPOEVTOAEG, QVaTPEETE OTO EyypaPO
ACH480 Firmware manual (3AXD50000247134 [EN]).

Inpeiwon! Znv TEPITITWON TTou dev XPNOIWOTIOIEITE KATTOIa KApPTA I/O TéTE XPNOIyo-
TolgioTe TNV ABB limited macro.

H ouoTtpo®r Twv {euywv Twv KaAwdiwv onuaTwy TTPETTEN va yivetal 650 To duvaTod TTIo
KOVTG OTOUG OKPOOEKTEG, VIO TNV OTTOTPOTIN ETTAYWYIKWY OULEUEEWV.

1.

ATTOYyUPVWOTE éva TUAPA TNG E§WTE-
PIKAG BwPAKIONG TOU KAAWDIiou EAEY-

XOU yla Tn yeiwon. @
XpPNOIPOTIOINOTE £Va SEPATIKO KOAW-
SiWwV yIa Va YEIWOETE TNV EGWTEPIKNA
Bwpdkion pe TNV UTTOBOXM Yeiwong.
ATTOyUUVWOTE TOUG aywyoug Tou
KaAwdiou eAEyxou.

2uvOEDTE TOUG aywyoUs OTOUG
OWOTOUG OKPOBEKTEG EAEYXOU. ZQPigTE &
TOUG aKPOOEKTEG pE poTTry 0,5 N-m.
ZUVOEOTE TIG BWPAKITEIG TWV

=)

A

QUMY

OUOTPAPPEVWY CEUYWV Kal Ta KAAW-

Ola yeiwong pe Tov akpodéktn SCR. Z@igTe Toug akpodékTeg pe potrA 0,5 N-m.
MpooapudaTe PNXaVIKA Ta KAAWDIO EAEYXOU OTO £EWTEPIKO PEPOG TOU PUBUIOTH

OTPOPUIV.

KAegioTe To p1mpooTivé KAAUPpa Kal o@igTe Tn Bida acedaAiong.

Zuvdéoelg /0 (TrpoemiAoyr HVAC)

MNa v TUTTIKA dlapépewon /O (Baaoikh yovada pubuIoTr) OTPOPWYV Kal kapTa 1/O
RIIO-01). O1 o1aBepoi akpodéKTEG TNG BACIKAG HOVADAG ETTICNUAiVOVTAl OTOV TTivaKa:

AKPOBEKTNG [

Mepiypagn Z108ep6g

Evepyotrointrg
amooBeoTrpa

Tdon avagopdg Kal avaAoyikég /0

Owpdakion KaAwdiou orjHaTog

ZuxvoTtnTa ££600u / avagopd TaxutnTag: 0...10 V

KUukAwpa avaloyikrg £l06d0u, KOIVOG

Téon avagopdg 10 V DC

Mpaypartikn avarpopodotnon: 0...20 mA

KUukAwpa avaloyikrg £l06d0u, KOIVOG

Zuyvotnta €6dou: 0...20 mA

Pelpa eg6dou: 0...20 mA

KukAwpa avaloyiknig £§6dou, KoIveg

‘E€od0g Bond. téong +24 V DC, pey. 200 mA

‘E§od0g BonB. téiong, Koivag

Wneiakég €i00d0l1, KOIVOG yio OAEG

AiakotrA (0) / ‘Evapgn (1)

Mn Siapoppwuévo

X[ X[ X[ X([Xx

ZraBepr) ouxvoTnTa / €TMAOYNA TAXUTNTAG

Evdaog@dAhion évapéng 1 (1 = adeia yia évapgn)

Mn Siapoppwuévo

Mn Siapoppwuévo

‘E¢odo1 peAé

‘EAeyxog amoofeoTripa X

250 V AC/30 vV DC

x

2A

Katdotaon
AeiToupyiag

Ze Aeitoupyia

250 V AC/30 vV DC

2A

-

KardoTtaon

Zpahpa (-1)

250 V AC/30 VDC

A&l

2A

o@aApaTog

Evowpatwpévn emkoivwvia fieldbus

B+

A-

DGND

Evowpatwpévn emkoivwvia fieldbus, EFB (EIA-485)

0 BV AlakoTrmg Teppamopot kai SIKGTITNG avTioTaong TTOAwoNng

KAéppa ao@alolg diakotriig potrig Safe torque off

SGND

IN1

Ac@alnig potr off. Zuvdeon epyooTaciou. Kai

IN2

Ta 000 KUKAWPATA TTPETTE Va ival KAEIOTE yia
TNV €KKiVNON TOU PUBUIOTH OTPOPWV.

ouT1

X[ X[ X[ X

+24V
DGND
DCOoM

"‘E€0d0g BondnTikrig Tédong. O evaAAaKTIKOI
AKPODEKTEG EXOUV TNV idla Tpopodoaia Pe Tn
BaaoikA povada Tou pUBUICTH GTPOPUIV.

20vdeon evowpatwpévng emikoivwviag fieldbus EIA-485
OTOV PUBMICTA OTPOPWV

ZuvdEoTE TO PUTTAOK aKkpodekTWV EIA-485 Tng TUTTIKAG KAPTaG £TékTaong I/O RIIO-01
aTo fieldbus. To didlypappa ouvdeapoloyiag PaiveTal TTAPAKATW.

Pon dedopévwv

EAeYKTAG eTTIKOIVWViAG

TeppaTiopog ON a

— Négn eAéyxou (CW) ———
-— Avagopég

N€EN katdoTaong (SW) —pe

Aigpyaoia I/O (KukAIKA)

Fieldbus

—— lNpayyaTikéG TIHEG ——
- -
Mapdperpog R/W . .
QITAPATO/ATTOKPIOEIG - I(\:IJrr]]v':thJlg\TlﬁﬁL;nnpsolcg
ON ON ON
[@SN@»] fnh [@SNas] fnh [N fg\
s < 3 5 < 3 s o< 3
EEE] EHEE EEEL 1
Teppatiopdg OFF Teppatiopog OFF Teppanouog ON (!
PuBuiotAg oTpogwv PuBpioTig oTpopwv PuBuioTrg oTpopwv

1) H ouokeun} ota 8o dkpa g kapTag emkoivwviag (fieldbus) Tpétrer va €xel v emoyr) Teppamiopog ON.



Sticky Note
The original English manual (code: 3AXD50000247141) has been revised. This translation is not valid any more. It will be revised within a few weeks to come.


8. TomroB£éTnoNn TOU XEIPIOTNPIOU TTAPAUETPOTIOINONG

OVOMOOTIKA MEYEDN

AmraitTiioeig eAelBegpou Xwpou

Kai E:)‘E:VXOU MNa avaAuTiKéEG TEXVIKESG TTANPOQOPIES, avaTpégTe oTo £yypago ACH480 Hardware MéyeBog Amaimioeig eAevBepou xwpou
la va TOTIOBETATETE TO XEIPITNPIOU TIAPAUETPOTIOINGNG Kal EAEyXOU: manual (3AXD50000245949 [EN]). mhaigiou $710 TTAVW PEPOC 710 KGTW PEPOG AT6 Ta TAGyIa
1. KAeioTte 10 uTTPOCTIVO KAAUPUO Kal . . . mm in mm in mm in
ogiETe T BiBA AOPENGNG. 2 OvopaoTikd peyédn kard IEC R e 205 e 205 5 5
~
2. TomoBeTAOTE TO KATW GKPO TOU = Pedpa £10650u OvopaoTikd peyédn £§650u 3AXD10000299801.xls
)g()iplc(.)rl?%?u gé%pafggponomong kai Xwpig Me oTpay- MéyioTto Kavoviki xprion
YX! n n . i oTpayyoAl- | yaAIOTIKO Peopa . MoTtoTrol I"] oEIg
3. TMiEoTe TO TAVW PEPOC TOU Tomog OTIKG mnvio Méyeog
. . . ACH480-04- mnvio TAaiciou . . . : .
XEIPIOTNPIOU TTAPAPETPOTIOINONG Kal T ; ; 7 5 O1 10X0U0UCEG TTICTOTIOINCEIG AVAYPAPOVTAl GTNV ETIKETA TUTTIOU TOU TTPOIOVTOG.
eAéyxou PEXPI va ao@alioel aTn B¢on % N N max N N
ToU. A A A A kW vworn)
N 3aoike Uy = 380...440 V c € [H[ ¢ @ us Gs @
02A7-4 4,2 2,6 32 2,6 0,75 R1 LISTED =
03A4-4 5.3 3.3 4,7 33 11 R1 TAuavon CE TAuavon EAC TAuavon UL ZApavon TUV Nord  Zripavon RCM
9. Ekkivnon Tou pubuioTA OTPOPWV 04A1-4 6.4 4.0 59 40 1.5 R1 ARA 3
» waon ouguo WO
Mo TTANPOQOPIEG TXETIKA PE TNV EKKIVNGTN KAl TIG TTAPAPETPOUG TOU PUBUIGTH) OTPOPWY, 05A7-4 9.0 56 .2 56 22 Ri n n HHOP® ns
avatpégre oTo £yypapo ACH480 Firmware manual (3AXD50000247134 [EN]). 07A3-4 11,5 7,2 10,1 7,2 3,0 R1
09A5-4 15,0 9,4 13,0 9,4 4,0 R1 A I IR
MPOEIAOMOIHEZH! Mpiv TRV £KKiVon TOU PUBLICTA GTPOPUV, BEPaIBEITE 12A74 20,2 126 169 126 55 R2 FRIpEp
A 6T n eykatdoTaon £xel oOAoKANPWOET Kai OTI TO KAAUPPA TNG GUOKEUNG KAl TO 018A-4 27,2 17,0 22,7 17,0 7,5 R3
gﬁéi)Tloel(qu§ic%v (eqv TrepiAappaverar) givou ot Béon Toug. 026A4 20,0 25.0 30,6 25.0 11,0 R3
eBalwdeiTe OTI Sev UTTAPXEI KATTOIOG KivEUVOG OTTO TNV €KKivnon Tou —
KIVNTAPA. ATTOOUVOEDTE TOV KIVNTAPA ATTO T UTTOAOITTA pnXavAuaTa, otnv 033A4 450 82,0 45,0 82,0 150 R4 . .
TepITTWON TToU UTIGpXE! KIVBUVOG GNMIGG  TPAUMATIONOU. 039A-4 500 38,0 57,6 38,0 185 Ré EU Declaration of Conformity
046A-4 56,0 45,0 68,4 45,0 22,0 R4
050A-4 60,0 50,0 81,0 50,0 22,0 R4 Machinery Directive 2006/42/EC

Ma TAnpo@opieg OxeTIKA Ye TO TTEPIBAAAOV (, I \
XEIpIopoU, avatpégte aTo £yypago ACX-AP-x ~ N

Assistant control panel user’s manual
(3AUA0000085685 [EN]). Offo

Output frequency 0 00
To XeIPIOTHPIO TTAPAPETPOTIOINONG KAl EAEyXOU dla- Hz -

B¢1e1 utTouTOV (softkeys) yia TpéoBacn oTig avTi- 4’

OTOIXEG EVTOAEG, Kal TIARKTPO pE BEAN yia TRV
TTAOAYNON OTO PEVOU Kal TNV aAAayr TwV TIHWV TwV Q”“‘"”m“e 0.0
Options 0853 Menu

(* ACH480 0.0Hz

TTaPAPETPWY. MEaTE TO KOUPTT “?” yia va avoigeTe
Tn Aeimoupyia BorBeiag.

MpwTn ekkivnon:

BeBaiwBeite 611 T oTOIXEIQ TOU KIVATAPA (OTTO TNV o
TTVaKIda TEXVIKWY XAPAKTNPIOTIKWY) €ival dIaBEaiua.

1.  Tpo@odoTAOTE TOV PUBUIOTH) GTPOPWV.
Ekkiveital autépata o BonBog TTpwTNG EKKivn-
ong. Mepipévete va TTPoPANBEi n emIAoyn
yAwooag.

2.  EmA&ETe TN YAWOOO XpAOTN YE TN BonBeia Twv
TIAAKTPWV pE Ta BEAN Kal OPioTE TNV PE TO DELi
ptouTtédv (OK).

Deutsch
Suomi
Francais
Italiano
Mederlands
Svenska

0K »

* ACH4BD 0.0 Hz
——

3. EmAé§te Commission the drive (©éon Tou Tff
PUBUIOTH OTPOPWY O€ AeIToupyia) Kal TECTE TO
Oeki proutodv (Next).

First start assistant

Set-up drive now?
Spin the motar mode

Commission the d
Exit & don't show at power-up
Exit
12:22 Next
4. EmAEETE TV TOTTIKA TTPOCOPUOYA Kl TTIECTE TO [OF G ™ ACHAED 00 Hz
Oe&i proutédv (Next). Localization —

Unit defaults:

U3 standard (Imperial]

Back 12:24 Mext

5. T va oAhokAnpwoeTte Tn dladikacia ekkivnong, [OfFd ™ ACHE0 00 Hz
aouvc’xyan g puepioglg Kai Tig npég étav oag First start complete
¢nmBei amd Tov BonB6 mpdmg exkivong. The drive is ready to run the motar,
Press "Hand" to start the motor. To

continue commissioning go to Menu =
Primary settings.

12:25 Done
MTropeite €TTioNng va XpnoIPOTTOINCETE TO Primary ) ¥ ACHAE0 IER!
settings (ApXIKEG puBpioeig) ato Main menu (Kupio Mai 1
pevoUl) yia va SIaUOpPWOETE TOV PUBICTH GTpo- an meny
PWV. Primary settings »

Ma va pubuioete v emkovwvia fieldbus yia pia :0 170
Kkdpta emkoivwviag (fieldbus), avatpégre ato o
eyxeIpidlo TNG KatadAANANG KAPTAG ETTIKOIVWVIAG Kal EE Diagnostics »
oTo éyypapo ACH480 Firmware manual
(3AXD50000247134 [EN]).

L

| IPS P
Exit 12:25 Select

Emikoivwvigg (fieldbus)

MTropeiTe va ouvBETETE TOV PUBUIOTH) OTPOPWV O £Evav GUVOECHO OEIPIAKAG ETTIKOI-
VwVviag JE YIa TTPOAIPETIKN KAPTa eTTIKOIVWVIaG (fieldbus) A pe Tnv evowpatwpévn dia-
ouvdean emkoivwviag fieldbus otnv TutrikA KapTa emékTaong /O RIIO-01. H
evowpaTtwpévn diacuvdean etmikoivwviag fieldbus utrooTtnpider emkoivwyvia Modbus
RTU, BACnet MS/TP ka1 N2.

Ma ™ diapdépewaon NG evowuatwpévng diaolvdeang emkoivwviag fieldbus, ava-
TpégTE aTO £yypago ACH480 Firmware manual (3AXD50000247134 [EN]). MNa T dia-
HOPYWON IAg TTPOAIPETIKAG KAPTag eTKoIvwviag (fieldbus), avatpégre oTo eyxelpidio
NG KaTGAANANG kapTag emikovwviag (fieldbus).

Mpo&13oTroINoEIg Kol CPEAAMATA TTOU TTaPAyoVTal AT
TOV pUBUICTA CTPOPWYV

Mposi1do- | ZpdAua | Mepiypapn

3AXD10000299801.xls

AiaBabuiogic NEMA

Pglpa €10650u OvopaoTIKG pey£0n §65ou

Xwpig Me oTpay- Kavovikn xprion
oTpayyaAl- [ YyaAIoTIKO
Tomrog oTIKO Tnvio MéyeBog
ACH480-04- mnvio TAaiciou
hn LTY Ig Py Py
A A A kW hp
3paciké Uy = 440...480 V
02A7-4 34 2,1 2,1 0,75 1,0 R1
03A4-4 4,8 3,0 3,0 1,1 1,5 R1
04A1-4 5,6 3,5 3,5 1,5 2,0 R1
05A7-4 7,7 4,8 4,8 2,2 3,0 R1
07A3-4 9,6 6,0 6,0 3,0 3,0 R1
09A5-4 12,2 7,6 76 4,0 5,0 R1
12A7-4 17,6 11,0 11,0 55 75 R2
018A-4 22,4 14,0 14,0 75 10,0 R3
026A-4 33,6 21,0 21,0 11,0 15,0 R3
033A-4 37,9 27,0 27,0 15,0 20,0 R4
039A-4 44,7 34,0 34,0 18,5 25,0 R4
046A-4 49,8 40,0 40,0 22,0 30,0 R4
050A-4 50,4 42,0 42,0 22,0 30,0 R4

3AXD10000299801.xIs

Ao@dAsigg
Mo TePIooOTEPEG TTANPOPOPIEG OXETIKA PE TIG ATPAAEIEG, TOUG DIAKOTITEG KUKAWUATWY

Kal TIG PNXavIKEG DIATAEEIG TTPOOTAGIOG KIVNTAPA, avaTpégte aTo £yypapo ACH480
Hardware manual (3AXD50000245949 [EN]).

ZuvOnkeg epIBaAAovTog

Amaitnon Kard Tn Sidpkeia Tng AsiToupyiag (eykatdoTaon yia oTabepri xprion)
Yyoperpo Movadeg 230 V: 0...2000 m amd Tnv emipaveia TNG BGAacoag (e
gyKaTdoTAONG utroBdabuion Tavw até Ta 1000 m)

Movadeg 400 V: 0...4000 m atmd tnv em@dveia Tng BaAacoag (ue
uTIoBABWIoN Travw amé Ta 1000 m)(!

Oeppokpaagia aépa -10...+50 °C (14...122 °F). Ewg ka1 +60 °C pe urofaduion.

Aev emTpéTETAN TTAYOG.

ZXETIKN Uypaoia ‘Ewg ka1 95% xwpig oupTrukvwon

ETmiTeda poéAuvong Katnyopia 3C2

(IEC 60721-3-3) Kamyopia 352

KpouUon (IEC 60068-2-27, | Aev emITpETTETAI
ISTA1A)

EAg0Bepn TTOON Aev emTpéTeTan

1) ‘Ewg 1a 4000 m eivar mBave yia 1ig povadeg 400 V, av n péyiotn 1don PETaywyng
yia TNV evowpatwyévn £60d0 peAé 1 gival 30 V ota 4000 m (yia TTapadelypa Xwpig

ouvdean 250 V otnv £€60d0 peAé 1). ‘Ewg Ta 250 V emtpémeTal éwg uwdpeTpo 2000 m.

MNa évav TpIpaaciké pubuioTr) oTpowyv 400 V ota 2000...4000 m, emTpETTOVTAI HOVO
Ta akdAouBa ouaTApata IoXUog: TN-S, TN-c, TN-CS, TT (xwpig ywviakr yeiwon).

AlaoTdoeig kai Bdapn

IP20/UL avoikToU TUTTOU

% @5[.21]
10 [.21]
\ 2 WLell
S
I
1| no0ooog @5 [.21]
Ps oc%

AlaoTdoeig kai Bdpn

TIPpWTOKOAAOU eTTIKOIVWViag Moodbus RTU.

7510 Emikoivwvia FBA A. ATTAEIa €TTIKOIVWViaG PETAgU Tou drive Kal TG KAPTaG
ETTIKOIVWVIQG.

A7AB BA4BN kdptag 1/0. H kdpta /O dev gival eykateaTnuévn péoa 1o pUBUIOTH
oTpoPWV N dev éxel €TMIAeXOEei N pakpoevtoAry ABB limited macro.

AFF6 Aeimoupyia avayvwpiong. H Asiroupyia ID Tou KivnTApa TTPOKEITal Vol
TIPAYHATOTIOINBEI KATA TNV ETTOPEVN EKKiVNON.

FA81 Ac@alrig diakotr| potrig Safe torque off 1. YTapxel diakoTA 070 KUKAwpa 1.

FA82 Ac@alrig dlakotr) potrig Safe torque off 2. YTapxel SiakoTr 070 KUKAWpa 2.

MNa Tov TARAPN KATAAOYO TWV TTPOEIBOTTOINCEWY KAl TWV OQAAUATWY, avaTpESTE OTO
€yypagpo ACH480 Firmware manual (3AXD50000247134 [EN]).

Toinon g
Kl H1 H2 H3 w D M1 M2 Bdpog
A2A1 2281 Mpoeidotroinon: ZTnv £TTOPEVN ekkivnon Ba yivel BaBuovounon pelparog. 2 - - - - - - -
SQAAUa: SQAAIA PETPNONS PATNG PEUHATOC EEOBOU. c|mm| in |mm| in f[mm| in [mm| in |mm| in {[mm| in [mm| in |Kg | Ib
A2B1 2310 Ymepévraan. To peUpa e§6dou uTrepPRaivel TO ECWTEPIKS OpI0. AUTO PTTOPET VO R1] 205 8,07 223 [8,78| 176 |6,93| 73 | 2,87 | 208 8,19 | 50 |1,97|191|7,52|1,77)|3,90
TIPOKaAEiTaI aTT6 KATTOI0 OQaANa yeiwaong A aTTwAeIa @aong. R2| 205 | 8,07 | 223 |8,78| 176 [6,93| 97 | 3,80 |208|8,19 | 75 [2,95( 191 |7,52|2,35(5,19
A2B3 2330 | Aiappon wg Tmpog yn. Mia avigoppoTria goptiou Tou ouv Bwg TTPOKAAEiTal R3| 205 | 8,07 | 220 [8,66| 186 |7,31| 172 | 6,76 [ 208 | 8,19 | 148 5,83 | 191 [7,52(3,52| 7,76
QIO KATI0I0 OPAAUA YEIWONG TTOV KIVNTAPA 1} 0TO KAAWSIO TOU KIVNTAPA.
R4| 205 | 8,07 | 240 |9,45| 194 7,62| 260 |10,24| 213 | 8,39 (238 (9,37 | 191 |7,52(6,02( 13,3
A2B4 2340 BpaxukUkAwpa. YTapxel Kammolo BpaxukUKAwHa aTov KivnTripa 1) 0To
KAAWSI0 Tou KIVNTAPA. 3AXD10000299801.xIs
3130 | AmwAeia gpdong e106d0u. H 1don Tou evdidueoou kukAwpatog DC UL 1O01TOU 1
TIApoUCIGdel SIOKUPAVOEIG.
3181 EogaApévn ouvdeon. O1 ouvdoeig Twv KaAwdiwy £10650u Kal e§6dou eival ° AlaoTdoeig kai Bdpn
NavBaopéveg 2 H1 H2 H3 w D M1 M2 Bdpog
A3A1 3210 Ymépraon DC link. Mapouaciddetal utréptacn oTo evdldueco KUkAwpa DC. E mm| in |mm| in |mm| in |[mm| in |mm| in |mm| in |mm]| in |Kg| Ib
A3A2 3220 Yméraon DC link. Mapouciderar umétaon oTo evoidueso kikAwpa DC. R1|247 | 9.72 | 293 [11.52| 241 | 9.49 | 73 | 2.91 |208|8.19| 50 |1.97| 191 |7.52|2.25| 4.96
3381 AmwAgia pdong e§6dou. Kai o1 TpeIg PAaaeIg dev eival CUVOEDEPEVEG OTO HOTEP. R2|24719.72 | 293 [11.52| 249 | 9.80 | 97 | 3.82 | 208|8.19| 75 |2.95| 191 |7.52|2.64| 5.82
ASAD 5091 | Aogaric diakory porr¢ Safe torque off. H Aertoupyia acgaholg diakotrrig R3] 256 10,00| 328 |12,91] 249 | 9,81 | 172 | 6,77 | 208| 8,19 | 148]5,83| 191 |7,52[4,01| 8,84
NG poTAG (STO) eival evepyoTroinuévn. 4 i i 4 ? i ’ ? i
’ - - - - R4|258(10,17| 391 (15,39| 301 (11,85| 260 |10,24|213| 8,39 (238 |9,37| 191 |7,52|6,40( 14,1
6681 AmwAcia emmiKovwyviag EFB. AlokoTr oTnv emIKOIVWVia TOU EVOWHOTWHEVOU

3AXD10000299801.xIs

We

Manufacturer: ABB Oy

Address: Hiomotie 13, 00380 Helsinki, Finland.
Phone: +358102211

declare under our sole responsibility that the following product:
Frequency converter ACH480-04

with regard to the safety function

Safe Torque Off

is in conformity with all the relevant safety component requirements of EU Machinery Directive
2006/42/EC.

The following harmonized standards have been applied:

EN 61800-5-2:2007 Adjustable speed electrical power drive systems - Part 5-2:

Safety requirements - Functional
EN 62061:2005 + AC:2010 + A1:2013 + Safety of machinery - Functional safety of safety-related
A2:2015 electrical, electronic and programmable electronic control
systems

EN ISO 13849-1:2015 Safety of machinery - Safety-related parts of control systems.

Part 1: General requirements
EN ISO 13849-2:2012 Safety of machinery - Safety-related parts of the control
systems. Part 2: Validation
EN 60204-1: 2006 + A1:2009 + AC:2010 Safety of machinery - Electrical equipment of machines - Part 1:
General requirements

The following other standards have been applied:

IEC 61508:2010, parts 1-2 Functional safety of electrical / electronic / programmable
electronic safety-related systems
IEC 61800-5-2:2016 Adjjustable speed electrical power drive systems ~ Part 5-2:

Safety requirements - Functional

The product referred in this Declaration of conformity fulfils the relevant provisions of other
European Union Directives which are notified in Single EU Declaration of conformity
3AXD10000751207.

Helsinki, 28 August 2018

="

Vesa Kandell
Vice President, ABB

Manufacturer representative:

Document number 3AXD10000776487 1(1)

ZXETIKA éyypaga

‘Eyypago Kwdikog (AyyAikd) Kwdikog (eAAnvika)
ACH480 Hardware manual 3AXD50000245949
ACH480 Firmware manual 3AXD50000247134

ACHA480 Quick installation and start-up 3AXD50000247141 3AXD50000347360

guide

ACx-AP-x Assistant control panels user’s  3AUA0000085685
manual

FBIP-21 BACnet/IP adapter module quick 3AXD50000158171
guide

FBIP-21 BACnet/IP adapter module user's 3AXD50000028468
manual

FCAN-01 CANopen adapter module user's 3AFE68615500
manual

FCNA-01 ControlNet adapter module user's 3AUA0000141650
manual

FDNA-01 DeviceNet adapter module user’s 3AFE68573360
manual

FECA-01 EtherCAT adapter module user's 3AUA0000068940
manual

FENA-01/-11/-21 Ethernet adapter module 3AUA0000093568
user's manual

FEPL-02 Ethernet POWERLINK adapter ~ 3AUA0000123527
module user's manual

FLON-01 LONWORKS® adapter module ~ 3AUA0000041017
user’s manual

FPBA-01 PROFIBUS DP adapter module  3AFE68573271
user's manual

FSCA-01 RS-485 adapter module user's ~ 3AUA0000109533
manual

Kir UL tutrou 1 yia puBuIoTéG OTPOPWV 3AXD50000235254
ACS380 ka1t ACS480, mAdioia RO éwg R2

Kir UL tutrou 1 yia puBuIoTéG OTPOPWV 3AXD50000242375

ACS380 ka1 ACS480, mAdioia R3 éws R4

3AXD50000347360 Rev A GR 2018-10-12

© 2018 ABB Oy. Me tnv £m@UAagn TTavtog dIKAIWUATOG.


http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000245949&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000247134&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000247141&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AUA0000085685&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000158171&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000028468&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AFE68615500&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AUA0000141650&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AFE68573360&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AUA0000068940&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AUA0000093568&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AUA0000123527&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AUA0000041017&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AFE68573271&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AUA0000109533&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000235254&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000242375&Action=LaunchDirect

	Οδηγίες ασφαλείας
	1. Εξέταση του χώρου εγκατάστασης
	2. Εγκατάσταση του ρυθμιστή στροφών
	1. Σημαδέψτε την επιφάνεια για τις οπές στήριξης. Ανατρέξτε στην ενότητα Διαστάσεις και βάρη. Οι ρυθμιστές στροφών R3 και R4 περιλαμβάνουν ...
	2. Κάντε τις οπές για τις βίδες στήριξης και τοποθετήστε κατάλληλες τάπες (τύπου ούπα) ή στηρίγματα.
	3. Σφίξτε ελαφρώς τις βίδες στις οπές στήριξης.
	4. Τοποθετήστε το ρυθμιστή στροφών πάνω στις βίδες στήριξης.
	5. Σφίξτε τις βίδες στήριξης.
	1. Μετακινήστε την ασφάλεια προς τα αριστερά.
	2. Πιέστε και κρατήστε το κουμπί ασφάλισης προς τα κάτω.
	3. Τοποθετήστε τα άνω άγγιστρα του ρυθμιστή στροφών πάνω στο άνω άκρο της ράγας DIN.
	4. Τοποθετήστε τον ρυθμιστή στροφών πάνω στο κάτω άκρο της ράγας DIN.
	5. Απελευθερώστε το κουμπί ασφάλισης.
	6. Μετακινήστε την ασφάλεια προς τα δεξιά.
	7. Βεβαιωθείτε ότι o ρυθμιστής στροφών έχει εγκατασταθεί σωστά.
	8. Για να αφαιρέσετε τον ρυθμιστή στροφών, χρησιμοποιήστε ένα κατσαβίδι με ίσια μύτη για να ανοίξετε την ασφάλεια.

	3. Μέτρηση της αντίστασης μόνωσης
	1. Βεβαιωθείτε ότι τα καλώδια του κινητήρα είναι συνδεδεμένα με αυτόν και είναι αποσυνδεδεμένα από τους ακροδέκτες εξόδου T1/U, T2/V και T3/W τ...
	2. Χρησιμοποιήστε τάση 500 V DC για τη μέτρηση της αντίστασης μόνωσης μεταξύ κάθε αγωγού φάσης και του αγωγού της γείωσης. Η αντίσταση μόνωση...

	4. Επιλογή των καλωδίων
	5. Σύνδεση των καλωδίων τροφοδοσίας
	Δύο αγωγοί γείωσης. Χρησιμοποιήστε δύο αγωγούς, εάν η διατομή του αγωγού γείωσης είναι μικρότερη από 10 mm2 Cu ή 16 mm2 Al (IEC/EN 61800-5-1). Για παράδει...
	Χωριστό καλώδιο γείωσης (πλευρά γραμμής). Χρησιμοποιήστε το στην περίπτωση που η αγωγιμότητα του τέταρτου αγωγού ή η θωράκιση δεν επαρκο...
	Χωριστό καλώδιο γείωσης (πλευρά κινητήρα). Χρησιμοποιήστε το στην περίπτωση που η αγωγιμότητα της θωράκισης δεν είναι επαρκής για την πρ...
	Γείωση 360 μοιρών της θωράκισης του καλωδίου. Αυτό απαιτείται για το καλώδιο του κινητήρα και το καλώδιο της αντίστασης πέδησης, και συνίσ...
	1. Ανοίξτε το μπροστινό κάλυμμα. Για να ανοίξετε το μπροστινό κάλυμμα, χαλαρώστε τη βίδα ασφάλισης και ανυψώστε το μπροστινό κάλυμμα προς...
	2. Απογυμνώστε το καλώδιο του κινητήρα.
	3. Γειώστε τη θωράκιση του καλωδίου του κινητήρα κάτω από το σφιγκτήρα γείωσης.
	4. Στρίψτε τη θωράκιση του καλωδίου του κινητήρα σχηματίζοντας μια δέσμη, μαρκάρετέ την ανάλογα και συνδέστε τη στον ακροδέκτη γείωσης.
	5. Συνδέστε τους αγωγούς φάσης του καλωδίου του κινητήρα στους ακροδέκτες T1/U, T2/V και T3/W του ρυθμιστή στροφών. Σφίξτε τους ακροδέκτες με ρο...
	6. Εάν υπάρχει, συνδέστε το καλώδιο της αντίστασης πέδησης στους ακροδέκτες R- και UDC+. Σφίξτε τους ακροδέκτες με ροπή 0,8 N·m (7 lbf·in). Χρησιμοπ...
	7. Απογυμνώστε το καλώδιο τροφοδοσίας ρεύματος.
	8. Στην περίπτωση όπου το καλώδιο τροφοδοσίας ρεύματος διαθέτει θωράκιση, συστρέψτε την σχηματίζοντας μια δέσμη, μαρκάρετέ την και συνδέ...
	9. Συνδέστε τον αγωγό γείωσης του καλωδίου τροφοδοσίας ρεύματος στον ακροδέκτη γείωσης. Εάν είναι απαραίτητο, χρησιμοποιήστε ένα δεύτερ...
	10. Συνδέστε τους αγωγούς φάσης του καλωδίου τροφοδοσίας ρεύματος στους ακροδέκτες εισόδου L1, L2 και L3. Σφίξτε τους ακροδέκτες με ροπή 0,8 N·m...
	11. Προσαρμόστε μηχανικά τα καλώδια στο εξωτερικό μέρος του ρυθμιστή στροφών.

	6. Τοποθέτηση μπροστινής προαιρετικής κάρτας
	1. Χαλαρώστε τη βίδα ασφάλισης του μπροστινού καλύμματος και ανασηκώστε το μπροστινό κάλυμμα.
	2. Αν τοποθετήσετε κάρτα I/O RIIO-01 ή κάρτα επικοινωνίας (fieldbus), τραβήξτε την πλαστική ασφάλεια στην υποδοχή της μπροστινής προαιρετικής κάρτ...
	3. Ευθυγραμμίστε τις επαφές της μπροστινής προαιρετικής κάρτας και του ρυθμιστή στροφών και ωθήστε προσεκτικά την μπροστινή προαιρετικ...
	4. Ωθήστε την πλαστική ασφάλεια της μπροστινής προαιρετικής κάρτας προς τα μέσα.
	5. Σφίξτε τη βίδα ασφάλισης για να προσαρτηθεί πλήρως και γειώστε ηλεκτρολογικά την μπροστινή προαιρετική κάρτα.

	7. Σύνδεση των καλωδίων ελέγχου
	1. Απογυμνώστε ένα τμήμα της εξωτερικής θωράκισης του καλωδίου ελέγχου για τη γείωση.
	2. Χρησιμοποιήστε ένα δεματικό καλωδίων για να γειώσετε την εξωτερική θωράκιση με την υποδοχή γείωσης.
	3. Απογυμνώστε τους αγωγούς του καλωδίου ελέγχου.
	4. Συνδέστε τους αγωγούς στους σωστούς ακροδέκτες ελέγχου. Σφίξτε τους ακροδέκτες με ροπή 0,5 N·m.
	5. Συνδέστε τις θωρακίσεις των συστραμμένων ζευγών και τα καλώδια γείωσης με τον ακροδέκτη SCR. Σφίξτε τους ακροδέκτες με ροπή 0,5 N·m.
	6. Προσαρμόστε μηχανικά τα καλώδια ελέγχου στο εξωτερικό μέρος του ρυθμιστή στροφών.
	7. Κλείστε το μπροστινό κάλυμμα και σφίξτε τη βίδα ασφάλισης.

	8. Τοποθέτηση του χειριστηρίου παραμετροποίησης και ελέγχου
	1. Κλείστε το μπροστινό κάλυμμα και σφίξτε τη βίδα ασφάλισης.
	2. Τοποθετήστε το κάτω άκρο του χειριστηρίου παραμετροποίησης και ελέγχου στη θέση του.
	3. Πιέστε το πάνω μέρος του χειριστηρίου παραμετροποίησης και ελέγχου μέχρι να ασφαλίσει στη θέση του.

	9. Εκκίνηση του ρυθμιστή στροφών
	1. Τροφοδοτήστε τον ρυθμιστή στροφών. Εκκινείται αυτόματα ο βοηθός πρώτης εκκίνησης. Περιμένετε να προβληθεί η επιλογή γλώσσας.
	2. Επιλέξτε τη γλώσσα χρήστη με τη βοήθεια των πλήκτρων με τα βέλη και ορίστε την με το δεξί μπουτόν (OK).
	3. Επιλέξτε Commission the drive (Θέση του ρυθμιστή στροφών σε λειτουργία) και πιέστε το δεξί μπουτόν (Next).
	4. Επιλέξτε την τοπική προσαρμογή και πιέστε το δεξί μπουτόν (Next).
	5. Για να ολοκληρώσετε τη διαδικασία εκκίνησης, εισαγάγετε τις ρυθμίσεις και τις τιμές όταν σας ζητηθεί από τον βοηθό πρώτης εκκίνησης.
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