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Guvenlik talimatlari

Bu bolumiun igerigi
Bu boélimde, siricinin kurulumunu yaparken, surlicliyt baslatirken, galistirirken ve
surtict Uzerinde bakim islemlerini yaparken uymaniz gereken guvenlik talimatlar yer

almaktadir. Guvenlik talimatlarina uymamaniz halinde 6élim, yaralanma ya da hasar
meydana gelebilir.

Uyari ve notlarin kullaniimasi

Uyarilar, size yaralanma veya 6lim ya da ekipman hasari ile sonuglanabilecek durumlar
hakkinda bilgi verir ve ayrica tehlikeleri nasil énleyebileceginiz hakkinda sizi bilgilendirir.
Notlar belirli bir duruma veya olaya dikkatinizi geker ya da bir konu ile ilgili size bilgi
verir.

Bu kilavuzda su uyari sembolleri kullanilir:

UYARI!
Elektrik uyarisi, yaralanmalara veya 6lime ya da ekipman hasarina yol agabilen
elektrik kaynakh tehlikeler konusunda bilgi verir.

UYARI!
Genel uyarilarda, yaralanma veya 6lim ya da ekipman hasarina neden olabilecek,
elektrik kaynakli olmayan durumlarla ilgili bilgiler verilir.

UYARI!
Elektrostatik agidan hassas cihazlar uyarisi, ekipman hasarina neden olabilecek
elektrostatik bogsalma riski konusunda bilgi verir.

A\
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Genel kurulum, baglatma ve bakim giivenligi

Bu talimatlar srtcu Uzerinde galisma yapan tum personel igindir.

UYARI!
Bu talimatlara uyun. Talimatlara uymamaniz halinde 6lim ya da yaralanma stz
konusu olabilir veya ekipman zarar gorebilir.

*  Kurulumu yapana kadar surtictiyll ambalajindan ¢ikarmayin. Ambalajindan
cikardiktan sonra surlclyl toza, dokintilere ve neme karsi koruyun.

»  Gerekli kisisel koruyucu ekipmanlari kullanin: metal burunlu emniyet ayakkabilari,
koruyucu gozliik, koruyucu eldiven ve uzun kollu is kiyafeti vb. Bazi pargalarin
kenarlari keskindir.

« Sicak yluzeylere dikkat edin. Gug yariiletkenlerinin sogutma bloklari ve fren direngleri
gibi bazi pargalar, glic beslemesi kesildikten sonra bile bir siire sicak kalir.

» Baslatmadan 6nce, siiriicti sogutma faninin siiriiciiniin igine toz gekmesini 6nlemek
icin sUrtictiniin etrafindaki alani elektrikli siipiirgeyle temizleyin.

» Delme, kesme ve zimparalama islemlerinden kaynaklanan dokintilerin stricinin
icine girmemesine dikkat edin. Suricu igindeki elektrik iletebilen dokuintiler hasar
veya arizaya neden olabilir.

+  Yeterli diizeyde sogutma oldugundan emin olun. ilgili teknik verilere bakin.

»  Surucuye gerilim vermeden 6nce, tim suriict kapaklarinin yerinde oldugundan
emin olun. Gerilim baglhyken kapaklari gikarmayin.

»  Siritcu galisma limitlerini ayarlamadan 6nce, motorun ve tahrik edilen ekipmanlarin
timundn ayarlanan ¢alisma limitlerinde galisabileceginden emin olun.

«  Sdrlcu kontrol programinin otomatik hata resetleme veya otomatik yeniden baslatma
fonksiyonlarini etkinlestirmeden 6nce tehlikeli durumlar olusmayacagindan emin
olun. Bu fonksiyonlar hatadan veya besleme kesintisinden sonra surlclyl otomatik
olarak resetler ve ¢alismaya devam etmesini saglar. Bu fonksiyonlar etkinlestirildiyse
kurulum IEC/EN/UL 61800-5-1, 6.5.3 alt bendinde tanimlandigi gibi (6rnegin, "BU
MAKINE OTOMATIK OLARAK CALISMAYA BASLAR") agikca isaretlenmelidir.

»  Maksimum sirlicii kapatip agma sayisi on dakika iginde bes defadir. Siirlictiniin
cok sik kapatilip agiimasi DC kondansatérlerinin sarj devresine zarar verebilir.

« Sirucuye guvenlik devresi bagladiysaniz (6rnegin, Glivenli moment kapatma veya
acil durdurma), devreye alma sirasinda dogrulayin. Guvenlik devreleri icin ayri
talimatlara bakin.

* Hava c¢ikislarindan ¢ikan sicak havaya dikkat edin.

+  Surucu galisirken hava girigini veya ¢ikisini kapatmayin.
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Not:

»  Baslatma komutu i¢in bir harici kaynak segerseniz ve bu komut aktif durumda olursa,
surlclyl darbeli baslatma icin yapilandirmadiginiz strece surtcu hata resetleme
sonrasinda hemen baslayacaktir. Bkz. yazilim kilavuzu.

»  Sdricl uzak kontrol modundaysa suriiciyl kontrol paneli ile durduramaz veya
baslatamazsiniz.

* Arizali surGclyl yalnizca yetkili kisilerin onarmasina izin verilir.

Calistirmada genel giivenlik

Bu talimatlar surtctyu galistiran tim personel igindir.

UYARI!
Bu talimatlara uyun. Talimatlara uymamaniz halinde 6lim ya da yaralanma s6z
konusu olabilir veya ekipman zarar gorebilir.

» Kalp pili veya bagka bir elektronik tibbi cihaz kullaniyorsaniz suriict ¢aligirken motor,
suriicu ve slrtict gii¢ kablolarinin yakinindaki alandan uzak durun. Bu tir cihazlarin
islevini etkileyebilecek elektromanyetik alanlar mevcuttur. Bu durum saglik agisindan
tehlike yaratabilir.

« Bir hatayi resetlemeden énce sirlclye durma komutu verin. Baslatma komutu igin A
bir harici kaynak secerseniz ve bu komut aktif durumda olursa, strtctyu darbeli
baslatma icin yapilandirmadidiniz stirece surucu hata resetleme sonrasinda hemen
baslayacaktir. Bkz. yazilim kilavuzu.

»  Sdrlci kontrol programinin otomatik hata resetleme veya otomatik yeniden baglatma
fonksiyonlarini etkinlestirmeden 6nce tehlikeli durumlar olusmayacagindan emin
olun. Bu fonksiyonlar hatadan veya besleme kesintisinden sonra siirlicliyl otomatik
olarak resetler ve galigmaya devam etmesini saglar. Bu fonksiyonlar etkinlestirildiyse
kurulum IEC/EN/UL 61800-5-1, 6.5.3 alt bendinde tanimlandigi gibi (6rnegin, "BU
MAKINE OTOMATIK OLARAK CALISMAYA BASLAR") agikca isaretlenmelidir.

Not:

+  Surucl on dakika icinde maksimum bes kez kapatilip agilabilir. Stricinin gok sik
kapatilip agilmasi, DC kondansatédrlerinin sarj devresine zarar verebilir. Strtictyl
baslatmaniz veya durdurmaniz gerekiyorsa kontrol paneli tuslarini veya siirticti G/C
terminalleri Gzerinden komutlari kullanin.

»  SUrtcl uzak kontrol modundaysa sirticliyl kontrol paneli ile durduramaz veya
baglatamazsiniz.
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Elektriksel kurulum, baglatma ve bakim glivenligi

Elektrik glivenligi onlemleri

Bu elektrik giivenligi 6nlemleri; strticti, motor kablosu ve motor tizerinde ¢alisma yapan
tim personel igindir.

UYARI!
Bu talimatlara uyun. Talimatlara uymamaniz halinde 6lim ya da yaralanma s6z
konusu olabilir veya ekipman zarar gorebilir.

Kalifiye bir elektrik¢i degilseniz montaj veya bakim iglerini yapmayin.

Kurulum veya bakim isine baglamadan 6nce su islemleri gerceklestirin.

1. Calisma konumunu ve ekipmanlari agik bir sekilde belirleyin.

2. Tim muhtemel gerilim kaynaklarini ayirin. Yeniden baglanmalarinin mimkin
olmadigindan emin olun (kilitteme ve etiketleme).

«  Sdrucunldn ana ayirma cihazini agin.

»  Sdriclye bagh bir sabit miknatish motorunuz varsa, bir glivenlik anahtariyla
veya baska yollarla motorun siriici ile baglantisini kesin.

* Kontrol devrelerindeki tim tehlikeli harici gerilimleri kesin.

»  SUrtcunin gig baglantisini kestikten sonra ara devre kondansatérlerinin yika
bosaltmalari icin mutlaka 5 dakika bekleyin.

Calisma alanindaki diger enerji yUkll pargalarin temas etmelerini engelleyin.

4. Acik iletkenleri kapatmak igin 6zel 6nlem alin.

Tesisatta enerjinin bulunmadigindan emin olmak igin 6lgim yapin. Kaliteli bir gerilim
test cihazi kullanin.

*  Kurulumda 6lgiim yapmadan 6nce ve yaptiktan sonra, bilinen bir gerilim kaynagi
Uzerinde gerilim test cihazinin galistigini dogrulayin.

«  Sdricu giris gug¢ terminalleri (L1, L2, L3) ile topraklama (PE) barasi arasindaki
gerilimin sifir oldugundan emin olun.

«  Sdrucu cikis terminalleri (T1/U, T2/V, T3/W) ile topraklama (PE) barasi
arasindaki gerilimin sifir oldugundan emin olun.

»  Suricu DC terminalleri (UDC+ ve UDC-) ile topraklama (PE) terminali arasindaki
gerilimin sifir oldugundan emin olun.

Not: Kablolar strtict DC terminallerine bagli degilse DC terminal vidalarindan
gelen gerilimin élglimesi yanlis sonuglar verebilir.
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6. Yerel dizenlemelerce gerekli kilinan sekilde gegici topraklama kurun.

7. Elektrik tesisati isinden sorumlu Kiginin iznini isteyin.

Ek talimatlar ve notlar

UYARI!
Bu talimatlara uyun. Talimatlara uymamaniz halinde 6lim ya da yaralanma stz
konusu olabilir veya ekipman zarar gorebilir.

Kalifiye bir elektrik¢i degilseniz montaj veya bakim iglerini yapmayin.

» Elektrik sebekesi, motor/jeneratdr ya da gevre kosullarinin sirict verileriyle uyumlu
oldugundan emin olun.

»  Slrucl tzerinde yahtim veya gerilim dayanim testleri yapmayin.

»  Kalp pili veya bagka bir elektronik tibbi cihaz kullaniyorsaniz surtict ¢aligirken motor,
suriicu ve sirtict gli¢ kablolarinin yakinindaki alandan uzak durun. Bu tir cihazlarin
islevini etkileyebilecek elektromanyetik alanlar mevcuttur. Bu durum saglik agisindan
tehlike yaratabilir.

Not:

»  Sdricl girig glicline baglandiginda, motor kablosu terminalleri ve DC barasi tehlikeli A
gerilim altindadr.
Fren kiyici ve fren direnci (kuruluysa) dahil fren devresi de tehlikeli gerilim altindadir.
Siricunin giris giclyle baglantisini kestikten sonra, bunlar ara devre
kondansatdrleri bogalana kadar tehlikeli gerilim altinda kalir.

* Harici kablo baglantisi srtctnin kontrol tnitesi réle ¢ikislarinin terminallerine
tehlikeli gerilim saglayabilir.

*  Glvenli moment kapatma fonksiyonu, ana ve yardimci devrelerdeki gerilimi ortadan
kaldirmaz. Bu fonksiyon kasti sabotaj veya hatali kullanima karsi etkili degildir.

Basili devre kartlari

UYARI!

Baski devre kartlarina dokunurken topraklama bilek bandi kullanin. Kartlara
gerekmedigi stirece dokunmayin. Kartlarda elektrostatik bosalmaya kargi hassas
bilesenler bulunur.
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Topraklama

Bu talimatlar, sUrtcundn topraklanmasindan sorumlu olan tim personel igindir.

UYARI!

Bu talimatlara uyun. Talimatlara uyulmamasi durumunda yaralanma veya 6lim
ya da ekipman arizasi meydana gelebilir ve elektromanyetik parazit seviyesi
artabilir.

Kalifiye bir elektrik¢i degilseniz, topraklama islemi yapmayin.

»  Sirtcluyu, motoru ve yakindaki ekipmanlari her zaman topraklayin. Bu, personelin
glvenligi icin gereklidir.

*  Koruyucu topraklama (PE) iletkenlerinin iletkenliginin yeterli oldugundan ve diger
gereksinimlerin kargilandigindan emin olun. Siriclntn elektriksel planlama
talimatlarina bakin. Gegerli ulusal ve yerel dizenlemelere uyun.

« Blendajli kablolar kullanirken elektromanyetik emisyonu ve paraziti azaltmak Uzere
kablo giriglerinde kablo blendajlarini 360° topraklayin.

* Birden fazla striici kurulumu sirasinda, her bir striicliyi ayri ayri gli¢ beslemesinin
koruyucu topraklama (PE) barasina baglayin.

Sabit miknatisli motor siiruciiler igin ek talimatlar

Kurulum, baglatma ve bakim giivenligi

Bunlar, sabit miknatisl motor surlculeri ile ilgili ek uyarilardir. Bu bolimdeki diger
guvenlik talimatlari da gecerlidir.

UYARI!
Bu talimatlara uyun. Talimatlara uymamaniz halinde 6lim ya da yaralanma s6z
konusu olabilir veya ekipman zarar gorebilir.

Kalifiye bir elektrik¢i dedilseniz montaj veya bakim islerini yapmayin.

« Dodnen sabit miknatisli bir motor bagdliyken suricu tzerinde ¢calisma yapmayin.
Doénen bir sabit miknatish motor giris ve ¢ikis gug terminalleri dahil olmak tzere,
surliciiye enerji saglar.

Surlciyu kurmadan, baslatmadan ve tizerinde bakim yapmadan 6nce:
«  Sdrtcuyu durdurun.
* Motoru siriiciiden bir giivenlik anahtari veya bagka bir ydntem ile ayirin.

*  Motoru ayiramiyorsaniz, galisma sirasinda motorun dénemeyeceginden emin olun.
Motorun hidrolik stiriinmeli surtcller gibi herhangi bir baska sistem tarafindan
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dogrudan veya kege, nip, halat vb. gibi mekanik baglantilar yoluyla dénmeyeceginden
emin olun.

»  Elektrik giivenligi 6nlemleri (sayfa 18) bolimundeki adimlari gergeklestirin.

»  Surucu ¢ikis terminallerine (T1/U, T2/V, T3/W) gegici topraklama yapin. Cikig
terminallerini birbirlerinin yani sira PE'ye baglayin.

Baslatma esnasinda:

*  Motorun asir hizda galisamayacagindan, 6rnegin yik ile tahrik edilemeyeceginden
emin olun. Asirt motor hizi, yliksek gerilime neden olur ve surlclniin ara
devresindeki kondansatorler hasar gorebilir veya imha olabilir.

Calistirma guvenligi:

UYARI!

Motorun asiri hizda ¢alisamayacagdindan, érnegin yuk ile tahrik edilemeyeceginden
emin olun. Asirt motor hizi, yliksek gerilime neden olur ve siiriiciniin ara
devresindeki kondansatorler hasar gorebilir veya imha olabilir.
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Kilavuza giris

Bu bolumiun igerigi
Bu bdélimde kilavuzun gecerlilik kapsami, hedef kitlesi ve amaci hakkinda bilgi

verilmektedir. Bolimde ayrica, ilgili kilavuzlarin yani sira kurulum ve devreye alma igin
bir akis semasi da bulunmaktadir.

Gecgerlilik
Bu kilavuz ACS380 suructuler igin gegerlidir.

Hedef kitle

Bu kilavuz, slrtcunin kurulum planlamasi, kurulum, baslatma ve bakim iglerini yapan
veya surucu kurulumu ve bakimiyla ilgili olarak strtctnin son kullanicisi igin talimatlar
olusturan kisiler igindir.

Sirticli Gizerinde galismaya baslamadan 6nce kilavuzu okuyun. Elektrik, kablo baglantisi,
elektrikli bilesenler ve elektrik sema simgeleri ile ilgili temel bilgi sahibi oldugunuz kabul
edilmektedir.

Kasa tipine gore kategoriler

Sdriculer farkli kasa boyutlarinda Uretilir (6rnegin, R1). Sadece belirli kasalar igin gegerli
olan bilgiler kasa boyutuyla tanimlanir. Kasanin boyutu, tip tanimlama etiketinde
gosterilmigtir.
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Hizl kurulum ve devreye alma akis diyagrami

Gorev

Bkz.

|Kasa tipini belirleyin: RO, R1, R2 vb.

‘ Tip tanimlama anahtari (sayfa 37)

¥

Montaji planlayin.
Ortam kosullarini, degerleri ve gerekli sogutma
havasi akigini kontrol edin.

Elektriksel kurulumu planlama yénergel-
eri (sayfa 51)
Teknik veriler (sayfa 125)

¥

Teslimat ambalajini agin ve kontrol edin.

Teslimat ambalajini agma (sayfa 47)

¥

Besleme kablosu simetrik topraklamali TN-S
sistemi degilse slrlictinln topraklama sistemiyle
uyumlu oldugundan emin olun.

Topraklama sistemi uyumluluk kontrolii —

IEC (sayfa 69)

Topraklama sistemi uyumluluk kontrolii — Kuzey
Amerika (sayfa 93)

‘SUI’L']CUH[JH kurulumu (sayfa 47)

‘ Kablolari déseme (sayfa 60)

¥
\sumcuyu kurun.

¥
‘ Kablolari déseyin.

¥

Giris kablosu, motor ve motor kablosunun
yalitimini élgin.

Yalitim direncinin 6lgiilmesi - IEC (sayfa 68)

Yalitim direncinin élgtilmesi - Kuzey Amer-
ika (sayfa 92)

¥

Glg kablolarini baglayin.

Elektrik kablolarini baglama — IEC (blendajli
kablolar) (sayfa 74)

Elektrik kablolarini baglama — Kuzey Amerika
(kanallarda kablolama) (sayfa 98)

Dt

Kontrol kablolarini baglayin.

Kontrol kablolarinin baglanmasi - IEC (sayfa 76)

Kontrol kablolarinin baglanmasi - Kuzey Amer-
ika (sayfa 100)

¥

Montaji inceleyin.

Kurulum kontrol listesi (sayfa 115)

¥

Sirlcuyl devreye alin.

Bkz. ACS380 siiriicti Hizli kurulum ve baglatma
kilavuzu (3AXD50000036122) ve ACS380
Firmware manual (3AXD50000029275 [ingil-
izce]).
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Terimler ve kisaltmalar

Terim Aciklama

ACS-AP-| Bluetooth arabirimsiz endustriyel gelismis kontrol paneli

ACS-AP-S Standart gelismis kumanda paneli

ACS-AP-W Bluetooth arabirimli endustriyel gelismis kontrol paneli

ACS-BP-S Temel kumanda paneli

Ag kontroll DeviceNet ve Ethernet/IP gibi Ortak Endustriyel Protokol (CIPTM) tabanh
haberlegsme agi protokollerinde, ODVA AC/DC Surucu Profilinin Net Ctrl ve
Net Ref nesnelerini kullanarak surtcu kontroliini ifade eder. Daha ayrintili
bilgi icin www.odva.org adresine bakin.

Ara devre Dogrultucu ve inverter arasindaki DC devresi

BAPO Opsiyonel yardimci gui¢ genisletme moduli

BCAN Opsiyonel CANopen® adaptdér moduli

BCBL-01 Opsiyonel USB - RJ45 kablosu

BIO-01 Opsiyonel G/C genisletme moduli. Haberlesme adaptér modiili ile birlikte
striiciiye monte edilebilir.

BMIO-01 G/C ve Modbus genigletme modlu

BREL Opsiyonel role gikisi genisletme modulu

BTAC Opsiyonel enkoder arabirim modulu

CCA-01 Yapilandirma adaptéru

Cevirici Dogru akimi ve gerilimi, alternatif akim ve gerilime gevirir.

DC baglantisi Dogrultucu ve inverter arasindaki DC devresi

DC baglantisi kond- | Ara devre DC gerilimini dengede tutan enerji depolama

ansatorleri

Dogrultucu Alternatif akimi ve gerilimi, dogru akim ve gerilime cevirir

EFB Dahili haberlesme

EMC Elektromanyetik uyumluluk

FBA Haberlesme adaptori

FCAN-01 Opsiyonel CANopen® adaptér moduli

FCNA-01 Opsiyonel ControlNet™ adaptér moduli

FDNA-01 Opsiyonel DeviceNet™ adaptdr moduli

FECA-01 Opsiyonel EtherCAT® adaptér modulu

FEIP-21 Opsiyonel Ethernet adaptér moduili

FEPL-02 istege bagl Ethernet POWERLINK adaptdr modiilii

FMBT-21 Modbus TCP protokoli igin opsiyonel Ethernet adaptér modiili

FPBA-01 Opsiyonel PROFIBUS DP® adaptér moduili

FPNO-21 Opsiyonel Profinet 10 adaptér moduli

Fren direnci Fren kiyici tarafindan iletilen fazla stricul frenleme enerjisini 1si olarak atar

Fren kiyici Gerektiginde, sirlicliniin ara devresinden fazla enerjiyi fren direncine aktarir.

Kiyici, DC bara gerilimi belirli bir maksimum limiti astiginda calisir. Gerilim
artisi tipik olarak yiiksek atalet momentli motorun yavaslamasi (frenlemesi)
ile olusur.
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Terim Aciklama

FSPS-21 Opsiyonel fonksiyonel glivenlik modlu

IGBT Yalitimh gegit iki kutuplu transistora

Kasa, kasa tipi Sdricunun veya gli¢ moduliinin fiziksel boyutu

Kondansatér banki | DC barasina bagli kondansatérler

Kontrol tnitesi Kontrol programinin g¢alistigi kisim.

Makro Sdricu kontrol programinda 6nceden tanimlanan varsayilan parametre
degerleri grubu.

NETA-21 Uzaktan izleme araci

Parametre Suirtcl kontrol programinda, sirticiinun kullanici tarafindan ayarlanabilir
calisma talimati veya surlcu tarafindan 6lgulen veya hesaplanan sinyal.
Bazi (61:negin haberlesme) baglamlarda bir nesne olarak erisilebilecek bir
deger. Ornegin, degisken, sabit veya sinyal.

PLC Programlanabilir lojik kontrol cihazi

RFI Radyo frekansi paraziti

SIL Gvenlik bitunlik dizeyi (1...3) (IEC 61508)

STO Glvenli moment kapatma (IEC/EN 61800-5-2)

Sirtclt AC motorlarinin kontroll igin frekans dontgstiricl

ilgili kilavuzlar

Adi Kod

Siiriicu kilavuzlan

ACS380 suruculer Donanim el kitabi 3AXD50000221455
ACS380 surtict Hizli kurulum ve baslatma kilavuzu 3AXD50000036122
ACS380 Kullanici Arabirim Kilavuzu 3AXD50000036113
ACS380 machinery control program firmware manual 3AXD50000029275
ACS380 drives recycling instructions and environmental information 3AXD50000049465
Opsiyon el kitaplari ve kilavuzlari

ACS-AP-x assistant control panel user’s manual 3AUA0000085685
ACS-BP-S Basic control panel user's manual 3AXD50000032527
DPMP-01 mounting platform for ACx-AP-x control panel 3AUA0000100140
DPMP-02/03 mounting platform for ACx-AP-x control panel 3AUA0000136205
FDNA-01 DeviceNet adapter module quick guide 3AXD50000158515
FDNA-01 DeviceNet adapter module user's manual 3AFE68573360
FCAN-01 CANopen adapter module quick guide 3AXD50000158195
FCAN-01 CANopen adapter module user's manual 3AFE68615500
FCNA-01 ControlNet adapter module quick guide 3AXD50000158201
FCNA-01 ControlNet adapter module user's manual 3AUA0000141650
FECA-01 EtherCAT adapter module quick guide 3AXD50000158553
FECA-01 EtherCAT adapter module user's manual 3AUA0000068940
FEIP-21 Ethernet/IP adapter module quick guide 3AXD50000158584
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Adi Kod

FEIP-21 Ethernet/IP adapter module user's manual 3AXD50000158621
FEPL-02 Ethernet POWERLINK adapter module quick guide 3AXD50000158164
FEPL-02 Ethernet POWERLINK adapter module user's manual 3AUA0000123527
FMBT-21 Modbus/TCP adapter module quick guide 3AXD50000158560
FMBT-21 Modbus/TCP adapter module user's manual 3AXD50000158607
FPBA-01 PROFIBUS DP adapter module quick guide 3AXD50000158188
FPBA-01 PROFIBUS DP adapter module user's manual 3AFE68573271
FPNO-21 PROFINET adapter module quick guide 3AXD50000158577
FPNO-21 PROFINET adapter module user's manual 3AXD50000158614
FSPS-21 PROFIsafe safety functions module quick installation guide | 3AXD50000158591
FSPS-21 PROFIsafe safety functions module user's manual 3AXD50000158638

UL Type 1 kit for ACS380, ACH480 and ACS480 installation guide, frames
RO to R2

3AXD50000235254

UL Type 1 kit for ACS380, ACH480 and ACS480 installation guide, frames
R3 to R4

3AXD50000242375

Arag ve bakim kilavuzlan

Drive composer PC tool user's manual 3AUA0000094606
Converter module capacitor reforming instructions 3BFE64059629

NETA-21 remote monitoring tool user’s manual 3AUA0000096939
NETA-21 remote monitoring tool installation and start-up guide 3AUA0000096881

El kitaplarini ve diger Uriin belgelerini internette www.abb.com/drives/documents

adresinde PDF formatinda bulabilirsiniz.

Asagidaki kod bu rlin igin gecerli bir cevrimici el kitaplar listesi agar.

ACS380 kilavuzlari



http://www.abb.com/drives/documents
http://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=9AAK10103A6193&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
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Calisma ilkesi ve donanim
aciklamalari

Bu boélumiun igerigi
Bu bdlimde, kisaca surucuinin ¢alisma prensibi ve yapisi agiklanmaktadir.

Calisma ilkesi

ACS380, asenkron AC endiksiyon motorlarini, sabit miknatisli senkron motorlari ve
ABB senkron reliktans motorlarini (SynRM motorlar) kontrol etmek i¢in kullanilan bir
surtcudur. Suricu, kabine montaj igin optimize edilmigtir.
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Basitlestirilmis ana devre semasi

uDC+ UDC-

Dogrultucu. Alternatif akimi ve gerilimi, dogru akim ve gerilime gevirir.

DC baglantisi. Dogrultucu ve inverter arasindaki DC devresi.

inverter. Dogru akimi ve gerilimi, alternatif akim ve gerilime gevirir.

AlWIN|=

iginde fren direncini temin eder ve kurar.

Fren kiyici. Gerektiginde ve surlcuye harici bir fren direnci bagliysa strliiciiniin ara devres-
inden enerjiyi fren direncine aktarir. Kiyici, DC bara gerilimi belirli bir maksimum limiti agtiginda
cahisir. Gerilim artisi genellikle motorun yavaslamasi (frenlemesi) ile olusur. Kullanici gerekt-

5 |DC baglantisi (UDC+, UDC-).

Uriin gesitleri

Sirtctnln tg temel Grin gesidi vardir:

+  BMIO-01 G/C ve Modbus genisletme modiliine sahip Standart tip (ACS380-04xS)

» Siparis sirasinda haberlesme adi1 adaptori gibi bir genisletme modulunin secildigi

Yapilandiriimig tip (ACS380-04xC).
*  Genigletme modiilleri olmayan Temel tip (ACS380-04xN).
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’ﬁ'{l!’lﬂ’lu;k /
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1 | On opsiyon modiilleri 9 | Varistor topraklama vidasi
2 |Girig gug terminalleri 10 |PE baglantisi (motor)
3 | Motor ve fren direnci terminalleri 11 | Kontrol paneli, ekran ve durum LED'i
4 | Sogutma fani (R1...R4 kasalarda) 12 | Kontrol terminalleri
5 |Panel ve bilgisayar yazilimi portu (RJ45) | 13 |On opsiyon yuvasi
6 [Model bilgisi etiketi 14 | CCA- 01 igin soguk yapilandirma baglantisi
7 |EMC filtre topraklama vidasi 15 | Yan opsiyon moduilu
8 |Tip etiketi 16 | On kapak

Kontrol baglantilar

Temel birimin sabit kontrol baglantilarina ek olarak, diger bagdlantilar surtict ¢esidine
baghdir.
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Standart tip (G/C ve Modbus) (ACS380-04xS)

Standart tip su tip koduna sahiptir: ACS380-04xS. BMIO-01 G/C ve Modbus genigletme
modulu ile birlikte saglanir.

Temel birimdeki baglantilar:
A ’” ' Hzﬁiu ' \ A 1. Y?T'dlm(.:l.gerlllm gikislari
2. Dijital girigler
3. Guvenli moment kapatma baglantilari

| 4. Role ¢ikisi baglantilar
\:‘ 5. CCA-01 igin soguk yapilandirma baglantisi
BMIO-01’deki baglantilar:

6. Dijital girigler ve gikislar
7. Analog girigler ve cikiglar
8. EIA-485 Modbus RTU
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Yapilandiriimig tip (ACS380-04xC)

Yapilandiriimig tip su tip koduna sahiptir: ACS380-04xC kodunun ardindan genisletme
modultini belirten bir opsiyon kodu. Belirli bir haberlesme agi moduli olan Grund siparig
etmek icin yapilandirimis gesidi kullanin.

Baglantilar:

1. Yardimci gerilim gikislari

2. Dijital girigler

3. Guvenli moment kapatma baglantilari

o 4. Role cikisi baglantilar
5. CCA-01 icin soguk yapilandirma baglantisi
6. Module bagli olarak haberlesme agi baglantil-
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Temel tip (ACS380-04xN)
Temel tip su tip koduna sahiptir: ACS380-04xN. Genisletme modili olmadan saglanir.

o LLE] A

Baglantilar:

1. Yardimci gerilim cikiglari

2. Dijital girigler

3. Guvenli moment kapatma baglantilar
4. Role cikisi baglantilan
5
6

. CCA-01 igin soguk yapilandirma baglantisi
. Opsiyon moduli yuvasi 1
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Opsiyon modiilleri

Sdrlci opsiyon modullerini destekler (opsiyonel genisletme modiilleri). Opsiyon
modoullerinin listesi i¢in bkz. Tip tanimlama anahtari (sayfa 37).
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Sdrucudeki giris ve ¢ikislarin sayisini artirmak igin opsiyon modullerini kullanabilirsiniz.
Tabloda, temel birim ile farkli opsiyon modiilleri arasinda bir karsilastirma gésterilmistir.

G/IC Temel birim BMIO-01 B10-01 BREL-01
(ACS380-04xx) | (ACS380-04xS)
Girigler
Dijital girigler 2 4 3 -
(DI1, DI2) (DI3, DI4, DIO1, | (DI3, DI4, DI5)

DIO2)

Frekans girigleri - 2 2 -

(DI3, DI4) (D14, DI5)

Sayag girigleri - 1 1 -
(DI3) (D14)

Analog girigler - 2 1 -

(A1, AI2) (Al1)
Cikiglar
Réle gikislar 1 - - 4
(RO1) (RO4, RO5, ROG,
RO7)
Dijital ¢ikislar - 2 1 -
(DIO1, DIO2) (DIO1)
Frekans cikiglari - 2 1 -
(DIO1, DIO2) (DIO1)

Analog cikislar - 1 1 -

(AO1) (AO1)

Not: Girig ve gikiglarin sayisi yapilandirmaya baglidir. Ornegin DIO, dijital giris veya
cikis olarak yapilandirilabilir.

Kontrol paneli opsiyonlari

Siriict asagidaki kontrol panellerini destekler:

* entegre kumanda paneli

*  ACS-AP-S gelismis kontrol paneli

*  ACS-AP-W Bluetooth’lu geligmis kontrol paneli

*  ACS-AP-I gelismis kumanda paneli

* ACS-BP-S temel kontrol paneli

Ayrica, kabin kapagi montaji igin bir kumanda paneli platformu da siparis edebilirsiniz.
Asagidaki panel platformlari mevcuttur:

Tip Aciklama

DPMP-01 Kumanda paneli montaj platformu (gdmme montaj) ve kablosu
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Tip

Aciklama

DPMP-02

Kumanda paneli montaj platformu (ylizeye montaj) ve kablosu

UL Tip 1 kitleri

Sirtcu igin UL Tip 1 kiti segenekleri mevcuttur. Siparis kodlari ve kurulum talimatlar
icin asagidaki tabloya bakin.

Kasa tipi Opsiyon kodu Kurulum talimatlari
RO 3AXD50000187034 )
UL Type 1 kit for ACS380, ACS480 and
R1 3AXD50000176779 ACHA480 installation guide, frames RO to R2
(3AXD50000235254)
R2 3AXD50000178780
R3 3AXD50000179220 UL Type 1 kit for ACS380, ACS480 and
ACHA480 installation guide, frames R3 to R4
R4 3AXD50000179336 (3AXD50000242375)

Siirucu etiketleri

SurlGcinln iki etiketi vardir:

surtctndn Ust kismindaki model bilgi etiketi.

surlclnin sol tarafindaki tip tanimlama etiketi.

Ornek etiketler bu béliimde gosterilmigtir.

Model bilgisi etiketi

Regi ith
OACS380 e
3~400/480 V (Frame R1) =135 =]
Pld: 1.5 kW (2 hp) .

Phd: 1.1 kW (1.5 hp) =
(3) S/N: M171300003

Sdricu tipi

Kasa boyutu ve degerleri

Seri numarasi

AWM~

Siruclyl kaydetmek icin QR kodu



https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50000235254&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=Launch
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50000235254&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=Launch
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50000235254&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=Launch
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50000242375&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=Launch
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50000242375&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=Launch
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50000242375&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=Launch
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Tip etiketi

‘l I. l. @ ACS380-040S-09A4-4

Origin China @
Made in China
ABB Oy Input U1 3~ 400/480 VAC
Hiomotie 13 1 50/60 Hz -
00380 Helsinki Output U2 3~ 0..U1 Input current is scaled by
Finland In 9.4/76 A motor output current
Ild 8.9/76 A Input (with
FRAME Ihd 7.2/48 A 5% choke)

Output npu
2 0..599 Hz 400/480 V 400/480 V 400/480 V
R1 @ In 9.4/7.6 15/12.2  9.4/7.6
Id 8.9/7.6  14.2/12.2 8.9/7.6 IE te’,

Ihd 7.2/48  115/7.7 7.2/48

Air cooling

1P20 Icc 100 kA
UL open type

UL type 1 with option - see manual E':.lﬂ

@ IE2 (90;100) 2,1 %

Tip tanimlamasi

Kasa (tipi)

Nominal degerler

Gegerli igaretler

Koruma sinifi

IEC 61800-9-2’ye gbre kayiplar

S/N: MYYWWXXXX bigiminde seri numarasi - Asagidaki kisaltmalarin anlamlari su sekild-
edir:

M: Uretici

YY: Uretim yili: 2019, 2020, 2021, ... icin 19, 20, 21, ...

WW: Uretildigi hafta: hafta 1, hafta 2, hafta 3 icin ...01, 02, 03 ...

XXXX: Her hafta 0001'den baslayan Urlin numarasi.

8 | Uriin bilgi sayfasi igin QR kodu

MSIP-REI-Abb-ACS380-09A4-4
(TR Y
@ S/N: 42048B0764

N|o|la(h|W|IN|=~

Tip tanimlama anahtari

Tip tanimlama anahtari, suricinin teknik 6zelliklerini ve yapilandirmasini gdsterir.

Temel kod
Tip kodu 6rnegi: ACS380-042S-02A6-4.
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Kod Aciklama

ACS380 | Uriin serisi

042S 04

Yapi:

* 04 = Modiil.

Higbir opsiyon secilmediginde: kabine montaj igin optimize edilmis moddl, koruma
sinifi IP20 (UL agik tip), alttan kablo girisi, glvenli moment kapatma, fren kiyici,
kaplamali kartlar, hizli kurulum ve devreye alma kilavuzlari.

EMC filtresi gesidi:

» 0= Duslk filtreleme seviyesi, EN 61800-3 kategori C3 (400 V) veya C4
(230v)."

» 2 =Yiksek filtreleme seviyesi, EN 61800-3 kategori c2.2)

Baglanabilirlik:

S =BMIO-01 G/C ve Modbus genisletme modiiliine sahip standart tip.

« C = G/C veya haberlesme agi modulune sahip yapilandiriimis tip, opsiyon
kodu ile segilir.

* N = G/C veya haberlesme agi modulu olmayan temel tip

02A6 Tip. Teknik verilerdeki deger tablosuna bakin.

4 Giris gerilimi:

1=1"fazli 200 ... 240 V AC
2 =3fazli 200 ... 240 V AC
4 =3 fazli 380 ... 480 V AC.

1) Dustk filtreleme seviyesine sahip 230 V surtculerde dahili EMC filtresi yoktur. 400 V surtcllerde kategori
C3 filtre bulunur.

2) Yiiksek filtreleme seviyesi 3 fazli 230 V siriculer igin mevcut degildir.

Opsiyon kodlari

Opsiyon kodlari arti isaretleriyle ayrilir. Asagidaki tabloda opsiyon kodlari verilmistir.

Kod Aciklama

Haberlesme adaptorleri

K451 FDNA-01 DeviceNet

K454 FPBA-01 PROFIBUS DP

K457 FCAN-01 CANopen

K462 FCNA-01 ControlNet

K469 FECA-01 EtherCAT

K470 FEPL-02 Ethernet POWERLINK

K490 FEIP-21 EtherNet/IP

K491 FMBT-21 Modbus/TCP
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Kod Aciklama

K492 FPNO-21 PROFINET IO

K495 BCAN-11 CANopen

G/IC

L511 BREL-01 Harici réle opsiyonu (4x réle) (yan opsiyon)

L515 BIO-01 G/C opsiyon modiili (6n opsiyon, haberlesme agi ile birlikte kullanilabilir)

L534 BAPO-01 Harici 24 V DC (yan opsiyon)

L535 BTAC-02 HTL enkoder arabirimi + Harici 24 V DC (yan opsiyon)

L538 BMIO-01 G/C ve Modbus genisletme moduli (6n opsiyon, diger 6n opsiyonlarla
mevcut degildir)

Servisler

P992 ‘ Onceden monte edilmis opsiyonlar (6n ve yan opsiyonlar), yalnizca C modeli ile

islevsel giivenlik

Q986 ‘ FSPS-21 PROFIsafe, PROFINET IO ile

Belgeler 1)

R700 | ingilizce
R701 Almanca
R702 | italyanca
R703 Felemenkge
R704 Danca
R705 | isvegge
R706 Fince

R707 Fransizca
R708 | ispanyolca
R709 Portekizce (Portekiz)
R711 Rusca

R712 Cince

R713 Lehge

R714 Tirkge

1) Opsiyon kodu, donanim kilavuzunun ve yazilim kilavuzu dil gesitlerini belirler. Uriin paketine ingilizce,
Fransizca, Almanca, Italyanca, Ispanyolca ve (varsa) yerel dilde Kullanici arabirim kilavuzu ile Hizli kurulum
ve baslatma kilavuzu dahildir.
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Kontrol paneli
Sdrlciinin, ekrana ve kontrol tuslarina sahip olan bir entegre kontrol paneli vardir.

Hizli referans igin, suriiciinin ana kapaginin altinda bir ACS380 Kullanici Arabirim
Kilavuzu (3AXD50000036113) kilavuzu vardir.

Arabirimin nasil kullanilacagi, strtctniin nasil dereye alinacagi, ayarlarla parametrelerin

nasil degistirilecedi hakkinda daha fazla bilgi i¢in, bkz. ACS380 Firmware manual
(3AXD50000029275 [ingilizce]).

1 | Ekran (Ana sayfa gérinumda):

a) Kontrol konumu: yerel veya uzaktan
b) Durum simgeleri

c) Referans hedefi degeri

d) Gergek Olglilen deger

e) Sol ve sag tus eylemleri

Back tusu (Home goérinimi iginde Options gériinim{nu agar)

OK tusu (Home gérinumu igcinde Menu 6gdesini agar)

Ok tuglari (menu iginde dolasma ve deger ayarlama)

Stop tusu (suriicu yerel olarak kontrol edildiginde)

Start tusu (surucl yerel olarak kontrol edildiginde)

N|o|a(dhlW|N

Durum LED'i:

» Sirekli yesil: Normal galisma

* Yanip sénen yesil: Etkin uyari

» Sirekli kirmizi: Etkin hata

* Yanip sénen kirmizi: Etkin hata, resetlemek icin glici kapatin
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Kisaca kullanici arabirimi:

*  Ana sayfa gériniminde, Segenekler gorinimuini agmak igin Geri tusuna basin.
*  Ana sayfa goriniminde, Men(i 6gesini agmak igin Tamam tusuna basin.

*  Gorunumler iginde ok tuslarini kullanarak dolasin.

* Vurgulanan ayari veya 6deyi agcmak icin Tamam tusuna basin.

» Bir degeri vurgulamak icin sol ve sag ok tuglarini kullanin.

+ Degeri ayarlamak icin yukari ve asagi tuslarini kullanin.

» Birayar iptal etmek veya 6nceki goriiniime donmek igin Geri tusuna basin.
Ana sayfa goriniimii

Home goriniminde, dlgllen (¢ sinyalden birinin okunan degeri gosterilir. Sag ve sag
ok tuslari ile sayfayi segin.

Home goriniminiin Ust kismindaki durum gubug@u sunlari gosterir:

+  Kontrol konumu (yerel kontrol igin Loc ve uzaktan kontrol icin Rem)
*  Durum simgeleri

* Referans hedefi degeri

Ana sayfa gérinimunde, Secenekler gérinimunu acmak igin Geri tuguna basin ve
Menii 63esini agmak icin Tamam tusuna basin.

Yukari ve asagi ok tuslariyla akim referans degerini ayarlayin.

Durum simgeleri

Simge | Animasyon |Aciklama

& Yok Lokal Start/Stop etkinlestirildi
Yok Durduruldu

(‘1

N Yok Durduruldu, start yasaklandi.

~ Yanip soner |Durduruldu, start komutu verildi ancak yasaklandi

Doéner Referansta calisiyor

. Déner Calistyor ama referansta degil

Yanip soner |Referansta galigiyor ancak referans = 0
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Simge | Animasyon |Aciklama

N

- Yok Lokal referans ayari etkinlestirildi

Yanip soéner |Surlicl hatasi

Mesaj goriiniimii

Bir hata veya uyari meydana geldiginde, ekranda Mesaj gérinim gosterilir. Mesaj
g6rinumd, bir simge ve hata kodu olarak etkin hatayi veya en son uyari kodlarinin bir
listesini gosterir.

En genel arizalar ve uyarilarin bir listesi i¢in, bkz. ACS380 Kullanici Arabirim Kilavuzu
(3AXD50000036113) veya ACS380 siiriicti Hizli kurulum ve baslatma kilavuzu
(3AXD50000036122).

Daha ayrintili hata ve uyari bilgileri igin, bkz. ACS380 firmware manual
(3AXD50000029275 [ingilizce]).

Bir hatayi resetlemek icin, Tamam tusuna (Sifirla? etiketli tusla birlikte) basin.

Secgenekler gérunumi
Options géruniminu agmak igin, Home gérunimunde Back tusuna basin.
Options géruniminde asagidakileri gerceklestirebilirsiniz:
*  Kontrol konumunu ayarlayabilir
*  Motorun yéniini ayarlayabilir
+ Referansi ayarlayabilir
«  Etkin hatayi gorintuleyebilir

«  Etkin uyarlarin bir listesini géruntileyebilirsiniz.

Menii
Menu 6gesini agmak igin, Home goriinimiinde OK tusuna basin.

Mendi icinde dolagmak igin, yukari ve asagi oklarina basarak menl 6geleri arasinda
hareket edin.

Menii 6geleri:

*  Motor data view: Motorun teknik 6zelliklerini girin.

*  Motor control view: Motor kontrol ayarlarini yapin.

»  Control macros view: Baglanti parametre makrosunu segin.

» Diagnostics view: Etkin hatalari ve uyarilari okuyun.
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*  Enerji verimliligi gérdndimd: Suricintn verimliligini izleyin.
*  Parameters view: Parametrelerin tam listesini acin ve diizenleyin.

Kullanici arabirimi hakkinda bilgi igin, bkz. ACS380 Firmware manual (3AXD50000029275
[ingilizce)).
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Mekanik kurulum

Bu bolumiun igerigi
Bu bdlim, montaj alaninin nasil incelenecegini, teslimatin ambalajindan nasil gikarilip
incelenecegini ve surtctinin mekanik olarak nasil kurulacagini agiklar.

Kurulum alternatifleri

Siruclyu su sekillerde kurabilirsiniz:

» vidalarla bir duvara Q%
» vidalarla bir montaj plakasina

*  bir DIN montaj rayina (IEC/EN 60715, silindir sapka tipi, geniglik 35 mm [1,4 in¢] x
yukseklik 7,5 mm [0,3 ing]).

Kurulum gereksinimleri:

+  Sdriclu pano kurulumu igin tasarlanmistir ve standart olarak /UL agik tip koruma
sinifina sahiptir. UL Tip 1 kiti opsiyon olarak mevcuttur.

+ Kasadan itibaren 6lgerek, strlcinin Ustinde ve altinda (sogutma hava girisi ve
ctkiginda) en az 75 mm (3 ing) bos alan oldugundan emin olun.
Opsiyonel UL Tip 1 kitiyle kullanimda, sirticiiniin st kisminda en az 50 mm (2 ing)
(bashgin Ustinden dlgllerek) ve alt kisminda 75 mm (3 ing) bos alan oldugundan
emin olun.

» Birden fazla siriiclyu yan yana monte edebilirsiniz. Yan opsiyonlar i¢in suriicinin
sag tarafinda 20 mm (0,8 ing) bosluk birakilmasi gerektigini unutmayin.

+  Sogutma fanlari bulunmadigindan RO suriculerini dikey olarak kurun.
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R1, R2, R3 ve R4 kasalari (dikey konumdan tam yatay konuma) maksimum
90 derece egimle monte edebilirsiniz.

Sdrlciyu bas asagi monte etmeyin.

Bir suriictiden ¢ikan sicak havanin asla diger surictlerin veya ekipmanlarin sogutma
girislerine akmadigindan emin olun.

Opsiyonel UL Tip 1 kitleriyle donatiimis surdcdler: Sirtculeri yan yana monte
ediyorsaniz hava ¢ikislarinin birbirine bakmadigindan emin olun.

Kurulum alaninin incelenmesi

Kurulum yerini inceleyin. Sunlardan emin olun:

Kurulum alani suriiciiden gikan i1siylr atmak igin yeterince havalandiriimali veya
sogutulmahidir. Teknik verilere bakin.

Surdcinln ¢alisma ortami kosullar teknik 6zellikleri kargilamalidir. Teknik verilere
bakin.

Sdrlcinin arkasindaki duvar ve Unitenin Ustlindeki ve altindaki malzeme yanmaz
malzeme olmalidir.

Kurulum ytizeyi olabildigince egimsiz ve sirticliyl destekleyebilecek kadar dayanikli
olmalidir.

Sogutma, bakim ve calistirma igin surlictinlin etrafinda yeterince bosluk bulunmalidir.
Surdcu igin belirtilen bogsluk teknik 6zelliklerine bakin.

Sirtctnln yakininda yliksek akimli tek niiveli iletkenler veya kontaktér bobinleri
gibi guicli manyetik alanlari olan kaynaklar olmadigindan emin olun. Gugla bir
manyetik alan siriiciiniin galismasinda parazite veya hataya neden olabilir.

Gerekli aletler

Sdrlcinin mekanik kurulumu igin su aletler gereklidir.

Matkap ve uygun matkap uglari
Uygun ugc seti ile birlikte tornavida veya anahtar
serit metre ve su terazisi

Kisisel koruyucu ekipman
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Teslimat ambalajini agma

Kurulum yapmaya hazir olana kadar surtclyl ambalajindan ¢ikarmayin. Ambalajindan
cikardiktan sonra surlclyl toza, dokuntulere ve neme karsi koruyun.

Asagidaki 6gelerin bulundugundan emin olun:
« slrucu
* opsiyonlar, bir opsiyon koduyla siparis verildiyse

+  BMIO-01 G/C modiilii (standart cesitte) veya diger genisletme moduli
(yapilandiriimig cesitte)

* montaj sablonu (yalnizca R3 veya R4 kasa boyutuna sahip surtctlerle)
»  kurulum aksesuarlari (kablo kelepgeleri, kablo baglari, donanim)

« cok dilli uyari etiketi sayfasi (artik gerilim uyarisi)

* guvenlik talimatlar

*  hizli kurulum ve baslatma kilavuzu

» kullanici arayiizi kilavuzu (strlict 6n kapaginin arkasinda)

+ donanim ve yazilm kilavuzlari, bir opsiyon kodu ile siparig verildiyse.

Ogelerde hasar belirtisi olmadigindan emin olun.

Siricunin kurulumu

Surucuyi vidalarla monte etmek igin

1. Montaj delikleri igin ylzeyi isaretleyin. R3 ve R4 kasalar i¢in verilen montaj
sablonunu kullanin. Diger kasalar icin boyut semalarina bakin.

2. Montaj vidalari igin delik delin.
Gerekirse, deliklere ankraj veya dibel takin.

4. Montaj vidalarini deliklere takin. Vida basi ile montaj ylzeyi arasinda bosluk birakin.

M2
-
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5. Sidrucuyu montaj vidalarina yerlestirin.

6. Montaj vidalarini sikin.

Siiriiciiyii DIN montaj rayina monte etmek igin

IEC/EN 60715 silindir sapka tipi montaj rayi, genislik x ylUkseklik = 35 x 7,5 mm (1,4 x
0,3 ing) kullanin.

1. Kilitteme pargasini sola ¢ekin.

Sdrlcinin Ust tirnaklarini DIN montaj rayinin Gst kenarina yerlestirin.

4. Sdrlclyd DIN montaj rayinin alt kenarina yerlestirin.
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5. Kilitleme digmesini birakin.
6. Kilitteme parcasini saga ¢ekin.
7. Surtcinun dizglin monte edildiginden emin olun.

Sdrucuyu ¢ikartmak igin, kilitteme parcasini diz tornavida ile agin.
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Elektriksel kurulumu planlama
yonergeleri

Bu boélumiun igerigi

Bu bdlim, suricu elektrik kurulumunun planlanmasina iliskin yonergeleri igerir.

Sorumluluk sinirlamasi

Kurulum mutlaka yururlikteki yerel yasa veya diizenlemelere uygun olarak tasarlanmal
ve gerceklestiriimelidir. ABB, yerel yasalar ve/veya diger dizenlemeleri ihlal eden
kurulumlar i¢in higbir sekilde sorumluluk kabul etmemektedir. ABB tarafindan verilen
talimatlar izlenmezse, sirictde garanti kapsami digsinda kalan sorunlar meydana
gelebilir.

Ana besleme ayirma cihazinin segimi

Sdrucuye, yerel guvenlik diizenlemelerini karsilayan bir ana besleme ayirma cihazi
takmaniz gerekir. Ayirma cihazini kurulum ve bakim isleri i¢cin agik konuma
kilitleyebilmelisiniz.
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Avrupa Birligi ve Birlesik Krallik

Avrupa Birligi Yénergeleri ve Birlesik Krallik Dizenlemeleriyle uyumluluk icin, EN 60204-1
Makine Giivenligi standardina uygun olarak, ayirma cihazinin tipi asagidakilerden biri
olmalidir:

* AC-23B (IEC 60947-3) kullanim kategorisinden bir salterli ayirici

* her durumda ayiricinin ana kontaklari agilmadan anahtarlama cihazlarinin yik
devresini kesmeyi saglayan yardimci kontak igeren bir ayirici (EN 60947-3).

* |EC 60947-2 ile uyumlu yahtim i¢in uygun bir devre kesici.

Kuzey Amerika

Kurulumlar, konumunuz ve uygulamaniz i¢in eyalet yasalarinin ve yerel yasalarin yani
sira NFPA 70 (NEC)") ve/veya Canadian Electrical Code (CE) ile uyumlu olmalidir.

) Ulusal Yangin Koruma Birligi 70 (Ulusal Elektrik Yasast).

Diger bolgeler

Kesme cihazi yirirlikteki yerel glivenlik diizenlemeleriyle uyumlu olmalidir.

Ana kontaktor segimi
Sirucuye bir ana kontaktér takabilirsiniz.
Musteri tanimli bir ana kontaktér sectiginizde bu yénergelere uyun:

+  Kontaktori strictiniin nominal gerilim ve akimina uygun olarak boyutlandirin. Cevre
hava sicakhgi gibi ortam kosullarini da géz 6ntinde bulundurun.

* Yalnizca |IEC cihazlari: IEC 60947-4, Low-voltage switch gear and control gear. ile
uyumlu olarak, AC-1 (yuk altindaki islem sayisi) kullanim kategorisinden bir kontaktor
segin.

*  Uygulama émr0 gereksinimlerini g6z dninde bulundurun.

Kuzey Amerika

Kurulumlar, konumunuz ve uygulamaniz icin eyalet yasalarinin ve yerel yasalarin yani
sira NFPA 70 (NEC)") ve/veya Canadian Electrical Code (CE) ile uyumlu olmalidir.

") National Fire Protection Association 70 (National Electric Code).
Diger bolgeler

Kesme cihazi yirirlikteki yerel glivenlik diizenlemeleriyle uyumlu olmahidir.
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Motor ve sirici uyumlulugunun kontrol edilmesi

Siricd ile birlikte asenkron AC enduksiyon motoru, daimi miknatish senkron motor ya
da ABB senkron reliiktans motoru (SynRM motorlar) kullanin. Skaler motor kontrol modu
kullanildiginda, suriiciiye ayni anda birden fazla endiiksiyon motoru baglanabilir.

Motorun/motorlarin ve suriictiniin, teknik verilerde bulunan deger tablosuna gére uyumlu
oldugundan emin olun.

Gug¢ kablolarinin segilmesi

Genel yénergeler

Giris glicti ve motor kablolarini yerel diizenlemelere uygun olarak segin.

Akim: Maksimum yuk akimini tagiyabilen ve besleme agi tarafindan saglanan olasi
kisa devreye uygun bir kablo seg¢in. Kurulum yéntemi ve ortam sicakhgi kablo akim
tasima kapasitesini etkiler. Yerel yonetmeliklere ve yasalara uyun.

Sicaklik: IEC kurulumunda, strekli olarak kullanilan iletkenin en az 70 °C (158 °F)
maksimum izin verilen sicaklik dederine sahip bir kablo segin.

Kuzey Amerika icin, en az 75 °C (167 °F) nominal degere sahip bir kablo segin.

Onemli: Baz (iriin tiirleri veya opsiyon yapilandirmalari igin daha yiiksek sicaklik
degeri gerekebilir. Ayrintilar i¢in teknik verilere bakin.

Gerilim: 500 V AC degerine kadar bir 600 VV AC kablo uygundur. 600 V AC degerine
kadar bir 750 V AC kablo uygundur. 690 V AC degerine kadar bir 1000 V AC kablo
uygundur.

CE isaretinin EMC gerekliliklerine uymak icin tercih edilen kablo tiplerinden birini kullanin.
Bkz. Tercih edilen gli¢c kablosu tipleri (sayfa 54).

Simetrik blendajh kablo, tim siirlicii sistemindeki elektromanyetik emisyon ve bunun
yani sira motor yalitimi tGzerindeki gerilimi, rulman akimlarini ve asinmayi da azaltir.

Metal kanal, tum sturiicu sisteminin elektromanyetik emisyonunu azaltir.

Tipik gli¢ kablosu boyutlari

Teknik verilere bakin.
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Gii¢ kablosu tipleri

Tercih edilen gii¢ kablosu tipleri

Bu bélimde tercih edilen kablo tipleri gosteriimektedir. Yerel/eyalet/llke elektrik
yasalarinin bu kablo tipine uydugundan emin olun.

Ug faz iletkeni ve bir blendaja
(veya zirh) ve ayri PE iletken-
ine/kablosuna sahip simetrik
blendajli (veya zirhli) kablo 1)

Kablo tipi Girig gli¢ kablosu olarak Motor kablosu olarak kullanin
kullanin
Evet Evet
Ug faz iletkeni ve blendaj (veya
zirh) olarak esmerkezli bir PE
iletkenine sahip simetrik blend-
ajli (veya zirhh) kablo.
Evet Evet
Uc faz iletkeni, simetrik yapili
PE iletkeni ve bir blendaja
(veya zirh) sahip simetrik blend-
ajli (veya zirhh) kablo
Evet Evet

1) Blendajin (veya zirhin) iletkenligi PE kullanimi igin yeterli degilse, ayri bir PE iletkeni gerekir.
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Alternatif gli¢ kablosu tipleri

Kablo tipi

Giris gli¢ kablosu olarak
kullanin

Motor kablosu olarak kullanin

PVC

0O
°

.

PVC kanal veya yalitim iginde
dort iletkenli kablo (lg faz iletk-
eni ve PE)

10 mm? (8 AWG) kesitinden
kiicuk bakir faz iletkeniyle evet.

10 mm?2 (8 AWG) kesitinden
kiiguk bakir faz iletkeniyle veya
30 kW'ye (40 hp) kadar motorl-
arla evet.

Not: Radyo frekansi parazitini
en aza dusurmek igin blendajli
veya zirhli kablo ya da metal
kanal igcinde kablo tesisati da-
ima onerilir.

Blendajli (Al/Cu blendaj ya da
zirh) ) dért iletkenli kablo (iig
fazli iletkenler ve bir PE)

Evet 10 mm2 (8 AWG) kesitinden
EMT kugik Cu faz iletkeniyle veya
30 kW'ye (40 bg) kadar motorl-
Metal kanal iginde dort iletkenli arla evet.
kablo (ug¢ faz iletkeni ve PE).
Ornegin, EMT veya dért iletk-
enli zirhli kablo
Evet 100 kW’ye (135 bg) kadar mot-

orlarla evet. Motorlarin kasalar
ve tahriklenen ekipman ar-
asinda potansiyel esitlemesi
gereklidir.
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Tek nliveli kablo sistemi: kablo
tepsisinde Ug faz iletkeni ve PE
iletkeni

Fazlar arasinda gerilim veya
akim dengesizliginden
kaginmak icin tercih edilebilir
kablo diizenlemesi

Kablo tipi Girig gli¢ kablosu olarak Motor kablosu olarak kullanin
kullanin
.F;E Evet Hayir
00O UYARI!

Bir IT sebekesinde blend-
ajsiz tek nuveli kablolar
kullaniyorsaniz kablolarin
iletken olmayan dig
kilifinin dogru sekilde
topraklanmis iletken bir
yuzeyle iyi temas ettigind-
en emin olun. Or. kablol-
ari dogru topraklanmig
kablo tepsisine takin. Aksi
halde, kablolarin iletken
olmayan dis kilifinda ger-
ilim mevcut olabilir ve el-
ektrik carpmasi riski bile
vardir.

1) Zirh, blendajli bir kablonun es merkezli EMC blendaiji ile ayni performansi sagladigi stirece, bir EMC blendaji
gorevi gorebilir. Yiksek frekanslarda etkili olabilmesi icin ekran iletkenlidi, faz iletkeninin iletkenliginin en az
1/10'u olmalidir. Blendajin etkinligi, diisiik olmasi ve frekansa ¢ok az bagli olmasi gereken blendaj endlktansina
dayali olarak degerlendirilebilir. Gereksinimler, bir bakir veya aliminyum blendaj/zirh ile kolayca karsilanir.
Celik bir blendajin kesiti genis ve blendaj sarmali egiminin diisiik olmasi gerekir. Galvanizli celik blendaj,
galvanizli olmayan gelik blendaja gore daha iyi yliksek frekans iletkenligine sahiptir.

izin verilmeyen giig kablosu tipleri

Kabilo tipi

Girig gii¢ kablosu olarak kull-
anin

Motor kablosu olarak kull-
anin

X PE

Her bir faz iletkenine iligkin
munferit blendajlara sahip
simetrik blendajli kablo

Hayir

Hayir

Gi¢ kablosu blendaiji

Kablo blendaji tek koruyucu topraklama (PE) iletkeni olarak kullaniliyorsa, iletkenliginin
PE iletkeni gerekliliklerini karsiladigindan emin olun.

Yayilan ve iletilen radyo frekansi emisyonlarini etkin bir sekilde énlemek i¢in kablo
blendaji iletkenligi, faz iletkeninin iletkenliginin en az 1/10'u olmalidir. S6z konusu
gereklilikler, bakir veya aliminyum blendajla kolay bir sekilde karsilanir. Stiriciinin
motor kablosu blendaji icin minimum gereklilik asagida verilmektedir. Esmerkezli bir
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bakir tel katmani ve agik bakir serit burgusu veya bakir telden olusmaktadir. Blendaj
ne kadar iyi ve sikiysa emisyon seviyesi ve yatak akimlari da o kadar dusuktur.

1 | Dig yalitim

2 | Bakir serit veya bakir tel burgusu
3 | Bakir tel blendaj

4 | lgyalitim

5 | Kablo gekirdegi

Topraklama gereklilikleri

Bu bélimde siricunin topraklanmasina iliskin genel gereklilikler veriimektedir. Strtclyu
topraklamay! planlarken gegerli ulusal ve yerel dizenlemelerin hepsine uyun.

Koruyucu topraklama iletkenlerinin iletkenligi yeterli olmalidir.

Kablo baglantisiyla ilgili yerel dizenlemelerde aksi belirtiimedikge koruyucu topraklama
iletkenin kesit alani IEC 60364-4-41:2005'teki 411.3.2°de belirtilen, gli¢ kaynagi
baglantisinin otomatik olarak kesilmesini gerektiren kosullara uymali ve koruyucu cihazin
baglantisinin kesilmesi esnasinda ilgili hata akimina dayanabilecek durumda olmalidir.
Koruyucu topraklama iletkeninin kesit alani asagidaki tablodan segilebilir ya da

IEC 60364-5-54'teki 543.1'e gbre hesaplanabilir.

Bu tabloda faz iletkeni ve koruyucu topraklama iletkeni ayni metalden yapildiginda
IEC/UL 61800-5-1'e gore faz iletkeni boyutuyla ilgili olarak koruyucu topraklama
iletkeninin minimum kesit alani gosterilmektedir. Bdyle degilse koruyucu topraklama
iletkeninin kesit alani bu tablonun uygulanmasindan elde edilene esdeger bir iletkenlik
saglayacak sekilde belirlenmelidir.

Faz iletkenlerinin kesit alani ilgili koruyucu topraklama iletkeninin minim-
S (mm2) um kesit azlanl
Sp (mm*)
S<16 s
16<S<35 16
35<8S S/2

1) IEC kurulumlarinda minimum iletken boyutu igin bkz. Topraklamayla ilgili ilave gereklilikler — IEC.
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Koruyucu topraklama iletkeni, giris glic kablosunun veya giris glic kablosu muhafazasinin
bir pargasini olusturmuyorsa izin verilen minimum kesit alani su sekildedir:
* iletken mekanik olarak korundugunda 2,5 mm?,
veya
+ iletken mekanik olarak korunmadiginda 4 mmZ2. Ekipman kabloyla bagliysa gerilim

bosaltma mekanizmasinda ariza olusmasi durumunda koruyucu topraklama iletkeni
kesintiye ugratilan son iletken olmalidir.

Topraklamayla ilgili ilave gereklilikler — IEC

Bu bélumde IEC/EN 61800-5-1 standardina uygun sekilde topraklamayla ilgili gereklilikler
verilmektedir.

Cunkd, strictnin normal dokunma akimi 3,5 mA AC veya 10 mA DC deg@erinden
yuksektir:

+  koruyucu topraklama iletkeninin minimum boyutu yuksek koruyucu topraklama
iletkeni akim ekipmanlarina iliskin yerel giivenlik dizenlemelerine uymalidir ve

*  bu baglanti yéntemlerinin birini kullanmaniz gerekir:
1. sabit bir baglanti ve:
+  minimum kesit alani 10 mm?2 Cu veya 16 mm? Al olan bir koruyucu
topraklama iletkeni (alternatif olarak, aliminyum kablolara izin verildiginde),
veya

+ kesit alani orijinal koruyucu topraklama iletkeniyle ayni olan ikinci bir
koruyucu topraklama iletkeni,

veya

»  koruyucu topraklama iletkeni hasar gordiigiinde beslemeyi otomatik olarak
kesen bir cihaz.

2. |EC 60309 uyarinca bir endistriyel konektori ve gok iletkenli glic kablosunun
pargasi olarak koruyucu topraklama iletkeninin gapraz kesit alani en azindan
2,5 mmZ2 olan bir baglanti. Gerilim bosaltma yeterli diizeyde saglanmalidir.

Koruyucu topraklama iletkeni bir fis veya prizden ya da benzer bir baglanti kesme
yonteminden yonlendirilirse es zamanli olarak gu¢ kesilmedigi takdirde bunun baglantisi
kesilebilir olmamalidir.

Not: Gl¢ kablosu blendajlarini yalnizca iletkenlikleri yeterli oldugunda topraklama
iletkenleri olarak kullanabilirsiniz.

Topraklamayla ilgili ilave gereklilikler — UL (NEC)
Bu bdlimde UL 61800-5-1 standardi uyarinca topraklama gereklilikleri veriimektedir.

Koruyucu topraklama iletkeni Ulusal Elektrik Yasasi ANSI/NFPA 70, Madde 250.122
ve tablo 250.122’de belirtilen boyutta olmalidir.
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Kabloyla bagl ekipmanlar i¢in gli¢c kesilmedigi takdirde koruyucu topraklama iletkeni
baglantisi kesilememelidir.

Kontrol kablosu se¢imi

Blendajlama
Sadece blendajli kontrol kablolari kullanin.

Analog sinyaller icin ¢ift blendajli bukimli ¢ift kablo kullanin. Bu kablo tipi ayrica pals
enkoder sinyalleri i¢in de énerilir. Her bir sinyal icin ayri blendajh bir ¢ift kullanin. Farkh
analog sinyaller igin ortak dénis kullanmayin.

Algak gerilim dijital sinyalleri igin ¢ift blendajli kablo (a) en uygun alternatiftir, ancak tek
blendajli (b) bukimli gift kablo da kabul edilebilir.

® ®

Sinyaller ayri kablolarda

Analog ve dijital sinyalleri ayri, blendajli kablolarda g¢alistirin. 24 VV DC ve 115/230 V AC
sinyallerini ayni kabloda karistirmayin.

Ayni kabloda taginabilen sinyaller

Voltajlar1 48 V degerini gecmezse rdle kontroll sinyaller dijital giris sinyalleriyle ayni
kablolarda galistirilabilir. Role tarafindan kontrol edilen sinyaller ¢ift bikimli olarak
cahstiriimalidir.

Role kablosu

Orgiilii metalik blendaijli kablo tipi (6rnegin, LAPPKABEL'in OLFLEX (riinii, Almanya)
ABB tarafindan test edilmis ve onaylanmistir.

Kontrol paneli - siiriicii kablosu

Erkek RJ-45 konektorler igin EIA-485, Cat 5e (veya daha iyi) kablo kullanin. Maksimum
kablo uzunlugu 100 m'dir (328 ft).

Bilgisayar yazilimi kablosu

Drive composer bilgisayar yazilimini kontrol panelinin USB portu Gizerinden surlciye
baglayin. USB Tip A (bilgisayar) - Tip Mini B (kontrol paneli) kablo kullanin. Maksimum
kablo uzunlugu 3 m'dir (9,8 ft).
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Kablolari dogeme

Genel yonergeler - IEC

Motor kablosu diger kablolardan uzaga désenmelidir. Cok sayida surtictiniin motor
kablolari yan yana paralel olarak désenebilir.

Motor kablosu, giris gli¢c kablosu ve kontrol kablolari kurulumunu ayri tepsilerde
yapin.

Diger kablolar ile motor kablolarinin uzun mesafeler boyunca paralel désenmesinden
kaginin.

Kontrol kablolarinin gii¢ kablolariyla kesismesi gereken yerlerde, bunlari mimkuin
oldugunca 90 derecelik acglyla yerlestirin.

Sirtctden ekstra kablo gegirmeyin.

Kablo tepsilerinin birbirleri ve topraklama elektrotlari ile diizgiin bir elektrik
baglantisina sahip olmasini saglayin. Lokal potansiyel esitlemesini iyilestirmek igin
aliiminyum tepsi sistemleri kullanilabilir.

Asagidaki sekilde, 6rnek bir strtcu ile kablo yénlendirme kilavuzlarini gésteriimektedir.
Not: Motor kablosu simetrik ve blendajli oldugunda ve diger kablolarla kisa mesafeli
paralel yerlestirildiginde (< 1.5 m), motor kablosu ile diger kablolar arasindaki mesafeler
yariya dusurilebilir.

[y —
A 1

I min. 300 mm (12 in)

o | to— —o—
| |

AN min. 300 mm (12 in)

2 ®

min. 500 mm (20 in)

o ¥ n
90° |
I min. 200 mm (8 in) J J min. 500 mm (20 in)

—2)

Motor kablosu

Giris gli¢ kablosu

Kontrol kablosu

£ GO N V]

Fren direnci veya kiyici kablosu (varsa)
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Surekli motor kablosu blendaji/kanali veya motor kablosu donanimi
icin muhafaza

Guvenlik anahtarlari, kontaktérler, baglanti kutulari veya benzer cihazlarin sirtici ve
motor arasindaki motor kablosuna kurulmasi durumunda emisyon dizeyini minimuma
indirmeKk igin:

» Cihazi metal bir muhafaza igine monte edin.

« Simetrik blendajli kablo kullanin veya kablolari metal bir kanala déseyin.

»  Surlcl ve motor arasindaki blendajda/kanalda uygun ve sirekli bir galvanik baglanti
bulundugundan emin olun.

« Blendaji/kanall, surriictiniin ve motorun koruyucu topraklama terminallerine baglayin.

Ayrni kontrol kablosu kanallari

24 V DC kablosu 230 V AC (120 V AC) i¢in yalitiimamigsa veya 230 V AC (120 V AC)
i¢in bir yalitim mangonuyla yalitimamigsa, 24 V DC ve 230 V AC (120 V AC) kontrol
kablolarini ayri kanallara yerlestirin.

lumﬂ

230 VAC 24V DC
(120 V AC)

230 VAC

Kisa devre ve termik asiri yik korumasi uygulama

Siriici ve giris gli¢ kablosunun kisa devre durumunda korunmasi

Sdrdctuler igin, teknik verilerde belirtilen sigortalar kullanin. Elektrik besleme sebekesinin
de teknik 6zellikleri kargiladigindan emin olun (sigorta seciminin temel aldigr minimum
izin verilen kisa devre akimi).

Sigortalar, sirticiide kisa devre olmasi durumunda surictniin zarar gérmesini
engelleyecek ve bitisik ekipmanlarin zarar gérmesini dnleyecektir. Dagitim panosuna
yerlegtirilen sigortalar, giris glic kablosunu da kisa devrelere karsi korur.

Alternatif kisa devre korumasi igin suricu teknik verilerine bakin.

Kisa devre durumlarinda motor ve motor kablosunun korunmasi

Motor kablosu stirticiniin nominal ¢ikis akimina uygun boyutlara sahipse, kisa devre
durumunda suriicti motor kablosunu ve motoru korur.
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Siiruici ile giris guicii ve motor kablolarinin termik agir yiike karsi
korunmasi

Kablolar nominal akim i¢in dogru boyuttaysa, surtcu kendini ve girig kablolari ile motor
kablolarini termik asir ylke karsi korur. Ek termik koruma cihazlarina gerek yoktur.

UYARI!

Eger siirtic birden fazla motora baglanmissa, ayri bir motor termik asiri yik cihazi
kullanarak her bir motor kablosunu ve motoru agsiri yike karsi koruyun. Surtcinin
asir yuk korumasi, toplam motor yikinin bitiind igindir. Tek bir motordaki asiri
yuk nedeniyle tetiklenmeyebilir.

Motorun termik asir yiike kargi korunmasi

Diizenlemelere gore motor termik asiri ylike karsi korumali olmali ve agiri yuk
algilandiginda akim kesilmelidir. Strticiide, motoru koruyan ve gerektiginde akimi kesen
bir termik koruma fonksiyonu bulunmaktadir. Surticii parametresi degerine gore fonksiyon
hesaplanan bir sicaklik degerini (motor termik modeline gore) ya da motor asiri sicaklik
sensorleri tarafindan verilen bir gergek sicaklik gostergesini izler.

Motor termik koruma modeli termik bellekte tutma ve hiz hassasiyetini destekler. Kullanici,
termik modeli ek motor ve yik verileri ile besleyerek daha ayrintili ayarlayabilir.

En yaygin sicaklik sensori tirleri PTC veya Pt100.'dur
Daha fazla bilgi icin, yazilim el kitabina bakin.

Termik model veya sicaklik sensorleri olmadan motoru asiri yiike karsi
koruma

Motor asiri yuk korumasi, motor termik modeli veya sicaklik sensdérleri kullaniimadan
motoru asin yike karsi korur.

Motor asiri yuk korumasi, US National Electric Code (NEC) ve UL/IEC 60947-4-1 ile
baglantili ortak UL/IEC 61800-5-1 standardini igeren birden ¢ok standart tarafindan
belirtiimis ve gerekli goérulmustir. Standartlar, harici sicaklik sensérii olmadan motor
asiri yuk korumasina izin verir.

Koruma 6zelligi, asir yik rélelerinin UL/IEC 60947-4-1 ve NEMA ICS 2 standartlarinda
belirtildigi gibi kullanicinin galisma sinifini belitmesine olanak verir.

Motor asiri yuk korumasi, termik bellekte tutma ve hiz hassasiyetini destekler.

Daha fazla bilgi igin, striiciiniin yazihm kilavuzuna bakin.
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Motor sicakhgi sensorii baglantisinin uygulanmasi

UYARI!
IEC 61800-5-1, asagidaki durumlarda canli pargalar ve erigilebilir pargalar arasinda
cift veya gliclendirilmis yalitim gerektirir:

« erigilebilir parcalar iletken olmadiinda veya

« erisilebilir parcalar iletken oldugunda ancak koruyucu topraklamaya bagl
olmadiginda.

Motor sicaklik sensérunin slriiciye baglanmasini planlarken bu gerekliligi g6z
6énidnde bulundurun.

Asagidaki alternatifleri uygulayabilirsiniz:

1.

Sensdérle motorun elektrik ylkli pargalar arasinda cift veya takviyeli yalitim varsa:
Sensori sirticlinin analog/dijital girisine/girislerine dogrudan baglayabilirsiniz.
Kontrol kablosu baglanti talimatlarina bakin. Gerilimin sensoér Uzerinde izin verilen
maksimum gerilimi agsmadigindan emin olun.

Sensorle motorun elektrik yikli parcalari arasinda temel yalitim varsa: Sensori
surtictnlin analog/dijital girisine/girislerine baglayabilirsiniz. Dijital ve analog girislere
bagli olan diger tim devreler (genellikle ekstra algak gerilim devreleri) su 6zelliklere
sahip olmalidir:

+ temasa karsi korunmali ve

+ diger algak gerilimli devrelerden temel yalitimla yalitilmis olmalidir. Yalitim,
sUrticiiniin ana devresinin gerilim seviyesiyle ayni sinif olmalidir.

Not: Ekstra algak gerilimli devreler (6rnegin, 24 V DC) genelde bu gereklilikleri
karsilamaz.

Gerilimin sensor lizerinde izin verilen maksimum gerilimi asmadigindan emin olun.
Alternatif olarak, strlicliniin dijital ve analog giriglerine baska bir harici kontrol devresi
baglamazsaniz, sensori temel yalitimla stricinin analog/dijital girisine/girislerine
baglayabilirsiniz.

Sensoru, stricinin dijital girisine harici bir réle vasitasiyla baglayabilirsiniz. Sensoér
ve role, motorun elektrik yukll pargalari ile strictnun dijital girisi arasinda gift veya
takviyeli yalitim olugsturmalidir. Gerilimin sensér Uzerinde izin verilen maksimum
gerilimi agmadigindan emin olun.

Surucunun topraklama arizalarina kargi korunmasi

Sdruct, motor ve motor kablosundaki topraklama arizalarina karsi koruma saglamaya
yonelik bir dahili topraklama arizasi koruma fonksiyonuna sahiptir. Bu bir kisisel koruma
veya yangin korumasi 6zelligi degildir. Daha fazla bilgi i¢in, yazilim kilavuzuna bakin.
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Kagak akim cihazi uyumlulugu

Sdrici, Type B artik akim cihazlari ile kullanima uygundur.

Not: Sirlclde standart olarak ana devre ve kasa arasina bagli kondansatérler vardir.
Bu kondansatérler ve uzun motor kablolari topraklama kacak akimini artirir ve artik
akim cihazlarinda sorun yaratan hatalara neden olabilir.

Acil durdurma fonksiyonunu uygulama

Guvenlik amacli olarak her bir operatér kontrol istasyonuna ve acil durdurmanin gerekli
olabilecegi diger calistirma istasyonlarina acil durdurma cihazlari monte edin. Acil
durdurma sistemini gegerli standartlara uygun olarak tasarlayin.

Acil durdurma fonksiyonunu uygulamak igin siiriciniin Givenli moment kapatma
fonksiyonunu kullanabilirsiniz.

Not: Sirlci kontrol paneli Gzerindeki durdurma (off) tusuna basiimasi motorun acil
olarak durmasini ya da surtclnun tehlikeli potansiyelden ayrilmasini saglamaz.

Guvenli moment kapatma fonksiyonunun uygulanmasi

Bkz. Glivenli moment kapatma fonksiyonu (sayfa 207) bolimd.

Suriici ve motor arasinda bir guvenlik anahtari kullanma

ABB, surlict bakim faaliyetleri sirasinda motorun suriiciiden yalitiimasi igin kalici
miknatish motor ile slrtcu ¢ikisi arasina bir guivenlik anahtari monte edilmesini
o6nermektedir.

Siriicii ve motor arasinda bir kontaktor kontrolii uygulama

Cikis kontaktori kontroll uygulanmasi motor kontrol modu ve segilen durdurma moduna
baghdir.

vektdr motor kontrol modunu ve motor rampa durus modunu segtiginizde kontaktori
acmak igin asagidaki galistirma sirasini uygulayin.

1. Suricliye durma komutu verin.
2. Siricu motoru sifir devire yavaglatana kadar bekleyin.

3. Kontaktori agin.

UYARI!

vektér motor kontrol modu kullanimdaysa, surlcti motoru kontrol ederken gikis
kontaktérind agmayin. Motor kontrold, kontaktdrden daha hizl ¢alisir ve yuk
akimini korumaya c¢alisir. Bu, kontaktére hasar verebilir.
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vektér motor kontrol modunu ve motor serbest durus modunu segctiginizde, suriict stop
komutunu aldiktan sonra kontaktérii hemen agabilirsiniz. Skaler motor kontrol modunu
kullanirsaniz da durum aynidir.

Role cgikislarina ait kontaklarin korunmasi

Enduktif yakler (réleler, kontaktorler, motorlar) kapatildiklarinda gegici gerilimlere neden
olurlar.

Kapatma esnasinda EMC emisyonunu en diisiik seviyeye gekmek igin enduktif ylklerin
gurllth azaltma devreleriyle (varistorler, RC filtreleri [AC] veya diyotlar [DC]) donatiimalar
siddetle tavsiye edilir. Engellenmemeleri durumunda parazitler, kapasitif veya enduktif
olarak kontrol kablosundaki diger iletkenlerle baglanti kurabilir ve sistemin diger
parcalarinda ariza riski olusturabilir.

Koruyucu bileseni endiktif yiilke mimkin oldugu kadar yakin monte edin. Réle ¢ikislarina
koruyucu bilesenler takmayin.

[ —— 230 VAC

|
©)
| |—— 230V AC

— ®

. —— +24vDC

I [
©
Y

|
4

®

1 | Role gikisi
2 | Varistor

3 | RC filtresi
4 | Diyot
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Elektriksel kurulum - IEC

Bu bolumiun igerigi

Bu bodlimde asagidakilerin nasil yapilacag aciklanir:

« yalitimi élgme

+ topraklama sistem uyumluluk kontrolii yapma

+ EMC filtresi veya toprak-faz varistori baglantisini degistirme
* guc ve kontrol kablolarini baglama

+ opsiyonel modiilleri takma

+ Bilgisayara baglanti yapma.

&

Uyarilar

UYARI!

M Surlctnun guvenlik talimatlarina uyun. Bunlari géz ardi ederseniz yaralanma
veya 6lim ya da ekipmanda hasar meydana gelebilir. Kalifiye bir elektrik
uzmani degilseniz kurulum, devreye alma veya bakim ¢alismasi yapmayin.

Gerekli aletler
Elektriksel kurulumu gergeklestirmek icin asagdidaki aletler gereklidir:
+ kablo siyirici

* uygun uglari olan bir tornavida veya anahtar. Motor kablosu terminalleri igin 6nerilen
tornavida mili uzunlugu: 150 mm (5,9 ing).
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G/C terminalleri igin kisa duz tornavida
tork anahtari
multimetre ve gerilim dedektori

Kisisel koruyucu ekipman

Yalhitim direncinin olglilmesi - IEC

Siiriiciiniin yalitim direncini 6lgme

UYARI!

Test islemleri slrticliye zarar verebilecegi icin, strticinin herhangi bir parcasi
Uzerinde gerilim dayanim veya yalitim direnci testleri gergeklestirmeyin. Her
suriicu, fabrikada ana devre ve sasi arasindaki yalitim agisindan test edilmistir.
Ayrica, surtct iginde test gerilimini otomatik olarak kesen gerilim sinirlama
devreleri bulunmaktadir.

Girig gii¢ kablosunun yalitim direncini 6lgme

Giris gli¢ kablosunu sirticliye baglamadan énce, yerel yonetmeliklere uygun sekilde
yalitim direncini dlgtin.

Motor ve motor kablosu yalitim direncini 6lgme

é UYARI!

Surucinin glvenlik talimatlarina uyun. Bunlari g6z ardi ederseniz yaralanma
veya 6lum ya da ekipmanda hasar meydana gelebilir. Kalifiye bir elektrik
uzmani degilseniz kurulum, devreye alma veya bakim ¢calismasi yapmayin.

Calismaya baslamadan énce Elektrik glivenligi énlemleri (sayfa 18) bélimundeki
adimlari gergeklestirin.

Motor kablosunun sirtcu ¢ikis terminallerinden ayrildigindan emin olun.

Her bir faz iletkeni ile koruyucu topraklama iletkeni arasindaki yalitim direncini 6lgtin.
1000 V DC 6lgiim gerilimi kullanin. ABB motorunun yalitim direnci 100 Mohm'dan
fazla olmalidir (25°C'de [77°F] referans deger). Diger motorlarin yalitim direnci igin
Ureticinin talimatlarina bakin.

Not: Motor icindeki nem yalitim direncini dusurecektir. Motor icinde nem oldugunu
distnudyorsaniz motoru kurutun ve dlgiimi tekrarlayin.
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U1-PE, V1-PE, W1-PE

1000 vV DC,
> 100 Mohm

Fren direnci devresinin yalitim direncini 6lgme

UYARI!

M Surlctnun guvenlik talimatlarina uyun. Bunlari g6z ardi ederseniz yaralanma
veya 6lim ya da ekipmanda hasar meydana gelebilir. Kalifiye bir elektrik
uzmani degilseniz kurulum, devreye alma veya bakim ¢alismasi yapmayin.

1. Calismaya baslamadan 6nce suriclyl durdurun ve Elektrik glivenligi
6nlemleri (sayfa 18) bélimiindeki adimlari uygulayin.

2. Direng kablosunun dirence bagl ve suricu ¢ikis terminalleriyle baglantisinin kesik
oldugundan emin olun.

3. Siricu ucunda direng kablosu R+ ve R- iletkenlerini birbirine baglayin. 1000 V DC
6lgum gerilimi kullanarak iletkenler ile PE iletkeni arasindaki yalitim direncini élgin.
Yalitim direnci 1 Mohm'dan fazla olmalidir.

1000 V DC,
> 1 Mohm

PE

Topraklama sistemi uyumluluk kontrolii — IEC

EMC filtresi

Bazi sirlicl tiplerinde standart olarak dahili bir EMC filtresi bulunur. Dahili EMC filtresi
takili bir stiricliyl simetrik olarak topraklanmis TN-S sistemine (merkez topraklamali
yildiz) takabilirsiniz. Diger sistemler igin bkz. EMC filtresi ve toprak-faz varistoriinin
topraklama sistemi ile uyumlulugu (sayfa 70).
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Not: distk filtreleme seviyesine sahip 200 ... 240 V sirlculerde (tip ACS380-040x,
EMC kategori C4) dahili EMC filtresi bulunmaz.

Not: EMC filtresi sékuldiginde, siructnin elektromanyetik uyumlulugu azalir.

UYARI!

Dahili EMC filtresi baglanmis bir suricuyt, EMC filtresinin uyumlu olmadigi bir
topraklama sistemine (6rnegin, bir IT sisteme) kurmayin. Besleme sebekesi, dahili
EMC filtresi kondansatorleri Gizerinden toprak potansiyeline baglanir ve bu da
tehlikeye veya surlicliye zarar gelmesine neden olabilir.

Toprak-faz varistori

Sirtcude standart olarak bir toprak-faz varistér devresi bulunur. Varistér devresi takili

bir stiricliy simetrik olarak topraklanmis TN-S sistemine (merkez topraklamali yildiz)
takabilirsiniz. Diger sistemler icin bkz. EMC filtresi ve toprak-faz varistoriiniin topraklama
sistemi ile uyumlulugu (sayfa 70). Bazi Urin gesitlerinde, varistér devresinin baglantisi
fabrikada kesilir.

UYARI!
Toprak-faz varistori baglh olan bir strlictyu varistérin uygun olmadigi bir sisteme
kurmayin. Aksi halde, varistor devresi hasar gorebilir.

EMC filtresi ve toprak-faz varistoériiniin topraklama sistemi ile
uyumlulugu

UYARI!
Bu talimatlara uymamaniz halinde personel yaralanmasi s6z konusu olabilir veya
suriicl zarar gorebilir.

Dahili EMC filtresini baglamak i¢in metal EMC vidasi ve toprak-faz varistorini baglamak
icin metal VAR vidasi gerekir. Vidalar fabrikada takilir. Vidalarin malzemesi (plastik veya
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metal) Urtin ¢esidine baghdir. Surictyu giris glctine baglamadan énce vidalari inceleyin
ve tabloda gésterilen gerekli islemleri yapin.

Vida et-| Vida malzemesi EMC vidasini veya VAR vidasini gikarma zamani
iketi
Simetrik topraklam-| Kose topraklamal | IT sistemler (toprakl-
ali TN-S sistemleri, delta (B1), orta amasiz veya yiiksek
ornegin, merkez | nokta topraklamali | direngli topraklam-
topraklamali delta (B2) ve TT (D) ah) (C)
yildiz (A) sistemler
EMC Metal Sdékmeyin Sékun Sékun
Plastik Sokmeyin 1) Sokmeyin Sokmeyin
VAR Metal Soékmeyin Soékmeyin Sokun
Plastik Soékmeyin Soékmeyin Sokmeyin
A B1 C
~ Ry —L1 E:i: L1
L2 L2
L3 H L3
N L2
PE \ L3 ]
1 1 ‘ ‘ PE
A B2 D
L1 S — L1
L2
L2 L3
L2 N
‘ L3 J
PE
L3 < [] . -
N ~
PE - ~ T

1) Dahili EMC filtresini baglamak igin silirliciyle beraber gelen dahil olan metal vida takilabilir.

Vidalarin konumlari i¢in bkz. EMC filtresi veya toprak-faz varistériiniin baglantisini

kesme (sayfa 72).
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EMC filtresi veya toprak-faz varistoriiniin baglantisini kesme

Devam etmeden 6nce bkz. EMC filtresi ve toprak-faz varistoriiniin topraklama sistemi
ile uyumlulugu (sayfa 70).

+  EMC filtresinin baglantisini kesmek igin metal EMC vidasini gikarin.

« Toprak-faz varistérinin baglantisini kesmek igin metal VAR vidasini ¢ikarin.

EMC/VAR vidasi konumu

Siriicuyi bir TT sisteme kurma talimatlar
Sirlcu bir TT sisteme asagidaki kosullarda kurulabilir:
1. Besleme sisteminde kagak akim cihazi mevcut

2. Dahili EMC filtresi baglantisi kesilir. EMC filtresi baglantisi kesilmedigi takdirde,
Uzerindeki kagak akim, kagak akim cihazini tetikler.

Not:

» ABB, dahili EMC filtresinin baglantisi kesildigi icin, EMC performansini garanti
etmez.

* ABB, surictnin igine yerlesik toprak kacagi detektériiniin galismasini garanti etmez.

« BlyUk sistemlerde artik akim cihazi gercek bir neden olmadan devreye girebilir.
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Elektrik sebekesinin topraklama sistemini belirleme

UYARI!
Bu bdlimde belirtilen islemleri yalnizca kalifiye bir elektrik uzmani yapabilir.
Kurulum yerine bagl olarak, is elektrik yukli calisma olarak bile kategorize
edilebilir. Sadece is icin sertifikali bir elektrik uzmani iseniz devam edin. Yerel
diizenlemelere uyun. Bunlari géz ardi ederseniz yaralanma veya 6lim meydana
gelebilir.

Topraklama sistemini belirlemek i¢in besleme transformatoéri baglantisini kontrol edin.
Binanin ilgili elektrik semalarina bakin. Bu mimkiin degilse dagitim panosunda bu
gerilimleri 6lglin ve topraklama sistemi tiriind tanimlamak igin tabloyu kullanin.

1.
2.
3.
4.

giris gerilimi hattan hatta (U, )

giris gerilimi hat 1°den topraga (U 1.g)

giris gerilimi hat 2'den topraga (U 5.¢)

giris gerilimi hat 3’ten topraga (U 5.g).

Asagidaki tabloda hattan hatta gerilime gore her topraklama sisteminin hattan topraga
gerilimleri gosterilmigtir.

Up-L Up1-Gg UpL2-Gg UL3-Gg Elektrik sistemi tipi
X 0,58-X 0,58-X 0,58-X S_lmetrlk topraklamali TN sistem (TN-S
sistem)
X 1,0-X 1.0-X 0 Ko§§ topraklamali delta sistem (simetrik
degil)
X 0,866-X 05X 05X OrFa nolflta topraklamali delta sistem (sim-
etrik degil)
Zamana kars! | Zamana kars! | Zamana kars! | IT sistemler (topraklamasiz veya yiksek
X degisen sev- | degisen sev- | degisen sev- | direngli topraklamali [>30 ohm]) simetrik
iye iye iye degil
Zamana kars! | Zamana karsi | Zamana kars| T.T (tketici igin koruyucu .topralf baglantisi
o o o bir yerel toprak elektrodu ile saglanir ve
X degisen sev- | degisen sev- | degisen sev- |. Srde bad larak takil bask
iye iye iye jeneratorde bagimsiz olarak takilmis baska

bir tane vardir)
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Elektrik kablolarini baglama - IEC (blendajli kablolar)

Baglanti semasi

UDC-

1 |Suruci

2 |Ayirma cihazi

3 | Girig gli¢ kablosu

4 |Iki koruyucu topraklama iletkeni. PE iletkenin kesit alani 10 mm2 Cu veya 16 mm? Al altinda
oldugu takdirde, IEC/EN 61800-5-1 surucl glvenligi standardina gore sabit baglanti igin
iki PE iletkeni kullaniimasi zorunludur. Ornegin, dérdiincii iletkene ek olarak kablo blendajini
kullanabilirsiniz.

5 |Ayri PE kablosu (hat tarafi). Dordiinci iletkenin veya blendaijin iletkenligi PE iletkeninin
gereksinimlerini karsilamiyorsa hat tarafi icin ayri bir topraklama kablosu veya ayri bir PE
iletkeni olan bir kablo kullanin.

6 |Motor kablosu
Not: ABB, motor kablosu olarak simetrik blendajli bir kablo (VFD kablo) kullanmanizi énerir.

7 |Ayri PE kablosu (motor tarafi). Blendajin iletkenligi yeterli degilse veya kabloda simetrik
olarak olusturulmus bir PE iletkeni yoksa motor tarafi igin ayri bir topraklama kablosu kullanin.

8 | 360 derece kablo blendaiji topraklanmasi. Motor kablosu ile fren direnci kablosu (kullanildiysa)
icin gereklidir, giris gi¢ kablosu igin dnerilir.

9 |Fren direnci (istege bagl)




Elektriksel kurulum — IEC 75

Baglanti prosediirii

UYARI!

M Sirticunutin glivenlik talimatlarina uyun. Bunlari g6z ardi ederseniz yaralanma
veya 6lim ya da ekipmanda hasar meydana gelebilir. Kalifiye bir elektrik
uzmani degilseniz kurulum, devreye alma veya bakim ¢alismasi yapmayin.

Sikma torklari igin bkz. Gli¢ kablolari i¢in terminal verileri (sayfa 147).

1. Calismaya baslamadan énce Elektrik giivenligi énlemleri (sayfa 18) bélimundeki
adimlari gergeklestirin.

2. Suricu 6n kapagindaki vidayi sokin ve 6n kapagdi ¢ikarin.

Yerel dildeki artik gerilim uyar etiketini siirlicliye yapistirin.
4. Motor kablosunu soyun.

360 derece topraklama igin motor kablosu blendajini topraklama kelepg¢esinin altinda
topraklayin.

6. Motor kablosu blendajini biikerek bir demet haline getirin, sari yesil yalitim bandiyla
isaretleyin, bir kablo pabucu takip topraklama terminaline baglayin.

7. Motor kablosunun faz iletkenlerini T1/U, T2/V ve T3/W terminallerine baglayin.
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8. Fren direnci kullaniyorsaniz fren direnci kablosunu R- ve UDC+ terminallerine
baglayin. Blendajl kablo kullanin ve 360 derece topraklama igin blendaji topraklama
kelepgesinin altinda topraklayin.

9. R-ve UDC+ terminal vidalarinin sikildigindan emin olun. Kablolari terminallere
baglamiyorsaniz da bu adimi uygulayin.

10. Girig gii¢ kablosunu soyun.

11. Girig gu¢ kablosu blendajli ise, 360 derece topraklama icin blendaji topraklama
kelepcesinin altinda topraklayin. Blendaji buikerek bir demet haline getirin, sari yesil
yalitim bandiyla isaretleyin, bir kablo pabucu takip topraklama terminaline baglayin.

12. Girig gui¢ kablosunun koruyucu topraklama iletkenlerini topraklama terminaline
baglayin.

13. Girig gu¢ kablosunun faz iletkenlerini asagidaki sekilde sirticliye baglayin:

» 1 fazh siriciler: Faz ve nétr iletkenlerini L1 ve L2 terminallerine baglayin.
Ornegin, fazi L1’e ve nétrii L2’ye baglayin.

» 3 fazh slrlculer: Faz iletkenlerini L1, L2 ve L3 terminallerine baglayin.

14. Kablolarin timanid mekanik olarak siriictiniin digina baglayin.

Kontrol kablolarinin baglanmasi - IEC

Kontrol kablolarini baglamadan dnce, tim opsiyon moddllerinin takili oldugundan emin
olun.

Varsayilan G/G baglanti semasi (ABB standart makrosu)

Bu baglanti semasi BMIO-01 G/C ve Modbus genisletme modiili olan sirtcler igin
gecerlidir.

« Standart gesit (ACS380-04xS)
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*  Yapilandiriimig cesit (ACS380-04xC), BMIO-01 G/C ve Modbus genisletme
moduliyle birlikte (opsiyon +L.538)

Baglanti ‘ Term. |Ag|klama 1)
Dijital G/C ve rdle gikisi baglantilari
+24V | Yrd. gerilim gikigl +24 V DC, maks. 250 mA x
+24V DGND | Yardimci gerilim gikisi ortak ucu x
L DGND DCOM | Dijital giris ortak ucu x
DCOM_|[™ b1 stop (0)/ Start (1) x
] DIt DI2 ileri (0) / Geri (1) x
—_DI2 DI3  |Hiz segimi
T DI3 Di4 Hiz segimi
— —  DI4 P
DIO1 Dijital giris: Rampa grubu 1 (0) / Rampa grubu 2
— — DIO1 )
®— DIO2 DIO2 |Dijital ¢ikis: Hazir degil (0) / Calismaya hazir (1)
DIO SRC || pio src Dijital ¢ikis yardimci gerilim
DIO COM||pio com |Dijital giris/gikis ortak ucu
RC Role ¢ikisi 1 x
— Hata yok [Hata (-1)]
RC RA x
—&®—RB -
Analog girigler ve cikiglar
1..10 kohm Al1 Cikis frekansi/Hiz referansi (0 ... 10 V)
ﬁj';b Al1 AGND |Analog girig/ikis devresi ortak ucu
- 1
Fﬁ 5 i : AGND Al2 | Yapilandiriimadi
L i ! Al2 AGND |Analog giris/gikis devresi ortak ucu
San
Max. 500 ohm | | i AGND AO Cikis frekansi (0 ... 20 mA)
r@ o ! } AO AGND |Analog giris/cikis devresi ortak ucu
Lj ! AGND SCR |Sinyal kablosu blendaji (ekran)
= SCR +10V  |Referans gerilimi
1 10V
Guvenli moment kapatma (STO)
S+ Gulvenli moment kapatma fonksiyonu. Fabrika x
S+ SGND | badlantisi. Stricinin baglatiimasi igin her iki x
SGND ST devrenin de kapatilmasi gerekir. "
S1 2 "

S2
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Baglanti ‘ Term. ‘Aglklama 1)
EIA-485 Modbus RTU

B+ Dahili Modbus RTU (EIA-485)
B+
A-
A- BGND
BG_ND Shield
Shield Terminati-
on & bias

1) x = temel birim, bos = BMIO-01 modiilii

Not: BMIO-01 opsiyon modiiltiniin dijital ve analog ¢ikiglarinin davranigi, belirli kosullarda
sebeke beslemesinin durumuna baglidir. Uygulama tasariminin ilgili kosullarda galistirma
Uizerinde herhangi bir etkisinin olup olmadigi kontrol edilmelidir. Bu not, BMIO-01 opsiyon
modult (malzeme kodu: 3AXD50000021262), revizyon D veya 6ncesi igin gegerlidir.
Revizyon, modulun tip etiketinde gosterilir.

BMIO-01 ile dijital ve analog ¢ikislarin davranisi:

+  Sebeke beslemesi (L1, L2, L3) baglandiginda, dijital ¢ikis (¢ikig olarak yapilandiriimig
DIO1/DI02) kisa bir siire ylksek (<20 ms) durumda olacaktir.

+ Sebeke beslemesi (L1, L2, L3) bagli degilken ve dijital ¢cikis kaynagi (DIO SRC) i¢in
harici 24 V DC besleme kullanildiginda, dijital ¢ikis (¢ikis olarak yapilandiriimig
DIO1/DI0O2) sirekli olarak yiksek durumda olacaktir.

»  Sebeke beslemesi (L1, L2, L3) bagliyken analog ¢ikis (AO) kisa sureligine (<20 ms)
maksimum gerilim referans diizeyinde (+10 V) olacaktir.
Haberlesme agi baglanti semasi

Baglanti semasi haberlesme agi genisletme modiili olan sirtctler igin gegerlidir. Tip
Q\ kodu, ACS380-04xC kodunun ardindan genisletme modulunu belirten bir opsiyon
kodudur.

Baglanti ‘ Term. ‘ Aciklama

Dijital G/C ve role gikisi baglantilari

+24V | Yrd. gerilim ¢ikigl +24 V DC, maks. 250 mA
+24V DGND |Yardimci gerilim gikisi ortak ucu
L gggl\a DCOM |Dijital girig ortak ucu
] DI1 Hata resetleme (haberlesme agi arabirimi Gzerinden de
DI1 calisir)
DI2 DiI2 Yapilandiriimadi
RC Réle cikisi 1
RC RA Hata yok [Hata (-1)]
RA RB
o RB
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Baglanti l Term. |Ag|klama
Guvenli moment kapatma (STO)
S+ Guvenli moment kapatma fonksiyonu. Fabrika baglantisi.
S+ sGND | Strlciniln baslatiimast igin her iki devrenin de kapatiim-
SGND S1 asl gerekir.
S1 2
S2

Haberlesme baglantisi

Gegerli haberlesme agi ad- | Terminal |+K451 FDNA-01, DeviceNet
aptoéri kilavuzuna bakin. blogu

DSUB9 |+K454 FPBA-01 Profibus DP
DSUB9 |+K457 FCAN-01 CANopen

8P8Cx2 [+K462 FCNA-01 ControlNet
RJ45%2 [+K469 FECA-01 EtherCAT

RJ45%2 |+K470 FEPL-02, Ethernet Powerlink

RJ45x2 | +K490 FEIP-21 iki portlu Modbus/IP adaptérii

RJ45x2 |+K491 FMBT-21 iki portlu Modbus/TCP adaptorii

RJ45x2 |+K492 FPNO-21 Iki portlu Profinet 10 adaptérii

Terminal [+K495 BCAN-11 CANopen arabirimi
blogu

Kontrol kablosu baglama prosediirii
Baglantilari kullanilan kontrol makrosuna (parametre 96.04) gore yapin.

Sinyal kablosu ¢iftlerinin bakumin, endiktif kuplaji 6nlemek icin terminallere mimkan
oldugunca yakin tutun.

UYARI!

M Surlictnun guvenlik talimatlarina uyun. Bunlari géz ardi ederseniz yaralanma
veya 6lim ya da ekipmanda hasar meydana gelebilir. Kalifiye bir elektrik
uzmani degilseniz kurulum, devreye alma veya bakim ¢alismasi yapmayin.

1. Calismaya baslamadan &nce Elektrik giivenligi 6nlemleri (sayfa 18) bélimundeki
adimlari gerceklestirin.

2. Suricu 6n kapagindaki vidayi sokin ve 6n kapagi ¢ikarin.
Kontrol kablosunun dis blendajinin bir kismini topraklama igin soyun.

4. Dig blendaji topraklama tirnagina topraklamak icin bir kablo bagi kullanin. 360
derece topraklama icin metal kablo baglari kullanin.

5. Kontrol kablosu iletkenlerini siyirin.

&
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6. lletkenleri dogru kontrol terminallerine baglayin. Terminalleri 0,5 ... 0,6 N-m
(4,4 ... 5,3 Ibfing) torka sikin.

7. Blendajlan ve topraklama kablolarini SCR terminaline baglayin. Terminalleri
0,5...0,6 N'm (4,4 ... 5,3 Ibfing) torka sikin.

8. Kontrol kablolarini mekanik olarak suricunin digina baglayin.

Kontrol baglantilari hakkinda ek bilgi

Dahili EIA-485 haberlesme agi baglantisi

EIA-485 sebekesi, veri sinyali géndermek icin karakteristik empedansi 100 ... 130 ohm
olan blendajli biikiimlii gift kablo kullanir. lletkenler arasinda dagilan kapasitans metre
basina 100 pF (ft basina 30 pF) degerinden azdr. iletkenler ile blendaj arasinda dagilan
kapasitans metre basina 200 pF (ft basina 60 pF) dederinden azdir. Folyo veya 6rguli
blendajlar kabul edilebilir.

Kabloyu BMIO-01 G/G moduliindeki EIA-485 terminaline baglayin. Bu kablo baglantisi
talimatlarina uyun.

Q\ » Kablo blendajlarini her bir strictde birbirine baglayin, ancak bunlari suriiciye
baglamayin.

+ Kablo blendajlarini sadece otomasyon kontrolériindeki topraklama terminaline
baglayin.

» Sinyal topraklama (BGND) iletkenini otomasyon kontrolériindeki sinyal topraklama
referansi terminaline baglayin. Otomasyon kontrolériiniin sinyal topraklama referansi
terminali bulunmuyorsa sinyal topraklamasini tercihen kontrolériin yakininda olacak
sekilde 100 ohm'luk bir diren¢ tzerinden kablo blendajlarina baglayin.




Baglanti 6rnekleri agagida gdsterilmigtir.
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Sinyal topraklama referansi terminali ile
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Sonlandirma jumper'lari. Haberlesme aginin uglarindaki cihazlarda sonlandirma agik olm-
alidir. Diger tim cihazlarda sonlandirma kapali olmahdir.
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Dijital girisler icin PNP konfigilirasyonu

PNP (kaynak) yapilandirmasi igin dahili ve harici +24 V gii¢ kaynagi baglantilari asagidaki
sekillerde gosterilmigtir.

UYARI!
DIO1 veya DIO2'yi asagidaki sekillerde gdsterildigi gibi baglarsaniz giris olarak
yapilandirildiklarindan emin olun. Cikis olarak yapilandirilirlarsa ekipman zarar

gorebilir.
Dahili +24 V gii¢ kaynagi Harici +24 V gii¢ kaynagi
+24 V +24 V
DGND oVvDC DGND
[DCOM O—\—DCOM
—— i +24VDC — | Dn
——"— DI2 — DI2
——— DI3 — DI3
——— DI4 — DI4
———1 DIO1 — DIO1
L—"—{ DIO2 — DIO2
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Dijital girigler icin NPN konfigilirasyonu

NPN (blok) yapilandirmasi igin dahili ve harici +24 V gi¢ kaynagi baglantilar asagidaki
sekillerde gosterilmigtir.

UYARI!
DIO1 veya DIO2'yi asagidaki sekillerde gdsterildigi gibi baglarsaniz giris olarak
yapilandirildiklarindan emin olun. Cikis olarak yapilandirilirlarsa ekipman zarar

gorebilir.
Dahili +24 V gii¢ kaynagi Harici +24 V gii¢ kaynagi
r +24 +24 'V
DGND +24V DC DGND
LDCOM 0V DC O—\—DCOM
——— DI — DI
——"— DI2 —1 DI2
——— DI3 —1 DI3
——— DI4 —1 DI4
———1 DIO1 —1 DIO1
L—"—{ DIO2 —1 DIO2

iki kablolu ve ii¢ kablolu sensér baglant: drnekleri

Sekillerde, siiricliniin yardimcei gerilim ¢ikisi tarafindan beslenen iki kablolu ve (¢ kablolu
sensor/verici icin baglanti érnekleri verilmektedir.

4..20 mA
p Al2
|l AGND
+24V
DGND
Al2 | Proses gergek deger 6lcimdi veya referans, 0(4) ... 20 mA, Rjn = 137 ohm. Sensor gu¢
AGND |kaynagi akim gikig devresinden geliyorsa, 0 ... 20 mA degil 4 ... 20 mA sinyal kullanin.
+24V | Yardimci gerilim gikisl, yalitimsiz, +24 V DC, maks. 250 mA

DGND
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= OUT (0)4...20 mA[ , >
s AGND
'
+24v
L DGND

Al2 | Proses gergek deger 6lglimi veya referans, 0(4)...20 mA Rin = 137 ohm
AGND
+24V | Yardimci gerilim ¢ikisi, yaltimsiz, +24 V DC, maks. 250 mA
DGND

PTC motor sicakh@i sensori arayiizii olarak Al ve AO (veya Al, DI ve +10 V)

UYARI!
IEC 61800-5-1, asagidaki durumlarda canli pargalar ve erigilebilir pargalar arasinda
cift veya gliglendirilmis yalitim gerektirir:

» erigilebilir pargalar iletken olmadiginda veya

« erigilebilir pargalar iletken oldugunda ancak koruyucu topraklamaya bagl
olmadiginda.

Motor sicaklik sensoriiniin sirliciiye baglanmasini planlarken bu gerekliligi goéz
onunde bulundurun.

Motor sicaklik sensorii, motor bobinlerine karsi takviyeli bir yalitima sahipse sensori
dogrudan siiriicii GG arayiiziine baglayabilirsiniz. Bu bolimde, dogrudan G/C baglantisi
icin iki baglanti alternatifi gosteriimektedir. Sensérde takviyeli yalitim yoksa guvenlik
gereksinimlerini karsilamak i¢in baska bir baglanti tipi kullanmaniz gerekir. Bkz. Motor
sicakligi sensérii baglantisinin uygulanmasi (sayfa 63).

Motorun termik koruma fonksiyonu ve gerekli parametre ayarlari hakkinda bilgi igin
yazilim kilavuzuna bakin.

PTC badlantisi 1

1...3 PTC sensori bir analog girise ve bir analog ¢ikisa seri olarak baglanabilir. Analog
¢ikis sensor tzerinden 1,6 mA degerinde sabit bir etkinlestirme akimi génderir. Motor
sicakligi arttikga, sensor tGzerindeki gerilim ve dolayisiyla sensoér direnci de artar. Sicaklik
6lgim fonksiyonu sensoriin direncini hesaplar ve agiri sicaklik algilanmigsa bir gosterge
olusturur. Kablo blendajinin sensér ucunu bosta birakin.
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5: (: Aln Q@
! . AGND
T 1L
"
O ::i;;//’LA{;}//" 0
[ e N "
T T T i
. T Aon | (3)
[N
- T AGND

1 1...3 PTC sensori

2 | Analog giris. Analog giris tipini 72 Standart Al parametre grubunda V (volt) olarak ayarlayin.
Sicaklik sensori tipini, sinyal kaynagini vb. 35.11...35.24 parametreleri ile tanimlayin. Sensor
tipi segimini PTC analog G/C olarak yapin.

3 |Analog ¢ikis. Analog ¢ikis igin 13 Standart AO parametre grubundan Etkinlestirme modunu
segin.

PTC bagdlantisi 2

PTC baglantisi igin analog ¢ikis mevcut degilse bir gerilim béliict baglantisi kullanilabilir.
1...3 PTC sensori 10 V referans ile dijital ve analog girislerle seri olarak baghdir. Dijital
giris dahili direnci tizerindeki gerilim, PTC direncine bagh olarak degisir. Sicaklik 6lgim
fonksiyonu, dijital giris gerilimini analog giris Gzerinden okur ve PTC direncini hesaplar.

~ | T;;f Din ()

T Aln

O A e ®

T soom
DCOM

1 |[1...3 PTC sensori

2 |Dijital giris ve analog giris. Analog giris tipini 12 Standart Al parametre grubunda V (volt) ol-
arak ayarlayin. Sicaklik sensoru tipini, sinyal kaynagini vb. 35.11...35.24 parametreleri ile
tanimlayin. Sensor tipi secimini PTC Al/DI Gerilim Béliicli agaci olarak yapin. Dijital girisin
parametreler ile baska bir kullanim icin yapilandiriimadigindan emin olun.

3 |10V referans gerilim
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Pt100, Pt1000, Ni1000, KTY83 ve KTY84 sensor girisleri olarak Al1 ile Al2

UYARI!
IEC 61800-5-1, asagidaki durumlarda canli pargalar ve erigilebilir pargalar arasinda
cift veya gliclendirilmis yalitim gerektirir:

« erigilebilir parcalar iletken olmadiginda veya

« erigilebilir parcalar iletken oldugunda ancak koruyucu topraklamaya bagl
olmadiginda.

Motor sicaklik sensérunin siriiciye baglanmasini planlarken bu gerekliligi g6z
onunde bulundurun.

Motor sicaklik sensérii, motor bobinlerine karsi takviyeli bir yalitima sahipse, sensori
dogrudan surticii GG arayiiziine baglayabilirsiniz. Bu bolimde baglanti gosterilmektedir.
Sensorde takviyeli yalitim yoksa, guvenlik gereksinimlerini karsilamak icin bagka bir
baglanti tipi kullanmaniz gerekir. Bkz. Motor sicakligi sensérii baglantisinin
uygulanmasi (sayfa 63).

Sicaklik él¢iim sensdrlerini (bir, iki veya ¢ Pt100 sensoér, bir, iki veya t¢ Pt1000 sensér
ya da bir Ni1000, KTY83 veya KTY84) bir analog giris ve ¢ikis arasina asagida
gOsterildigi gibi baglayabilirsiniz. Kablo blendajinin sensér ucunu bosta birakin.

S6z konusu motor termik koruma fonksiyonu hakkinda bilgi icin yazilim kilavuzuna
bakin.

‘H\l :‘\‘ Aln @
I
T AGND
H—
|
® = i
,,,,,,,,,, i
T T T |
. ™ Aon | (3)
[n
J,L i AGND

1 [1...3 x (Pt100 veya Pt1000) ya da 1 x (Ni1000 veya KTY83 veya KTY84)

2 | Analog giris. Analog giris tipini 12 Standart Al parametre grubunda V (volt) olarak ayarlayin.
Sicaklik sensdru tipini, sinyal kaynagini vb. 35.11...35.24 parametreleri ile tanimlayin. Analog
girig tipini 12 Standart Al parametre grubunda V (volt) olarak ayarlayin.

3 |Analog ¢ikis. Analog ¢ikis igin 13 Standart AO parametre grubundan Etkinlestirme modunu
segin.

Giivenli moment kapatma

Sdrucundn baslamasi igin her iki STO baglantisi da (S+ - S1 ve S+ - S2) kapali olmalidir.
Varsayilan olarak terminal blogunda devreyi kapatacak jumper'lar bulunmaktadir. Harici
Gulivenli moment kapatma devresini sirticliye baglamadan énce Jumper’lari gikarin.
Bkz. Glivenli moment kapatma fonksiyonu.
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Yardimci gerilim baglantisi

Sirtictide, hem temel birimde hem de BMIO-01 modiiliinde 24 V DC (x%10) gli¢ besleme
terminalleri bulunmaktadir. Bunlari agagidakiler i¢in kullanabilirsiniz:

» sUrlcuden harici kontrol devrelerine veya opsiyon modiillerine yardimci gli¢ beslemek
icin

* guc kesintisi olursa, kontrolli ve sogutmayi ¢alisir durumda tutmak Gzere sirtcuye
harici yardimci gi¢ saglamak igin.

Yardimci gii¢ besleme terminalleri (giris/cikis) teknik 6zellikleri igin teknik verilere bakin.

Harici kontrol devrelerine veya opsiyon modiillerine gu¢ saglamak igin:

1. Yuku temel birimdeki veya BMIO-01 moduliindeki yardimci gl ¢ikisina baglayin
(+24V ve DGND terminalleri).

2. Yuk kapasitesini ya da ¢ikislarin toplam yik kapasitesini asmadiginizdan emin olun.
Sdrucuye harici yardimci gli¢ beslemesi baglamak igin:

1. Sdrlciye bir BAPO-01 gli¢ genisletme modiilu takin. Bkz. Opsiyonlari
takma (sayfa 88).

2. Harici gu¢ beslemesini temel tnitenin +24V ve DGND terminallerine baglayin.

BAPO-01 modiili hakkinda daha fazla bilgi i¢in, bkz. BAPO-01 yardimci gli¢ genisletme
moddlii (sayfa 251).

——
—
T
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PC'ye baglanti
Bilgisayari sUrucuye baglamak igin iki secenek vardir:

+ Donustlricu olarak bir ACS-AP-I/S/W gelismis kumanda paneli kullanin. USB tip
A — tip Mini-B kablo kullanin. Kablonun izin verilen maksimum uzunlugu 3 m'dir
(9,8 ft).

* USB - RJ45 donustiriicisu kullanin. ABB'den siparis edebilirsiniz (BCBL-01,
3AXD50000032449). Kablolari, Panel ve bilgisayar yazilimi portuna (RJ45) baglayin.

Drive composer bilgisayar yazilimi hakkinda daha fazla bilgi igin, bkz. Drive composer
PC tool user's manual (3AUA0000094606 [ingilizce]).

Sirtcuyu giris glicine baglamadan yazilimi indirmek ve stirlicti parametrelerini
degistirmek icin CCA-01 soguk yapilandirma aracini kullanabilirsiniz. Strticlye gli¢
verilirse CCA-01 galismaz.

Opsiyonlar takma

Sirtcunln iki opsiyon modull yuvasi vardir:

+  On opsiyon: On kapagin altinda haberlesme modiilii yuvasi.

* Yan opsiyon: Suricunun yan tarafinda ¢ok fonksiyonlu genisletme modulu yuvasi.

Kurulum talimatlari igin gecerli haberlesme agi moduli kilavuzuna da bakin. Diger
opsiyon modillleri i¢in, bkz.

*  BTAC-02 pals enkoderi arabirim mod(ilii (sayfa 229)

*  BREL-01 réle ¢ikisi genisletme modlilli (sayfa 245)

*  BAPO-01 yardimci gli¢ genisletme mod(ilii (sayfa 251)
*  BIO-01 G/C genisletme modiilii (sayfa 255).

On opsiyon takma

UYARI!

AA Surlctnun guvenlik talimatlarina uyun. Bunlari g6z ardi ederseniz yaralanma
veya 6lim ya da ekipmanda hasar meydana gelebilir. Kalifiye bir elektrik
uzmani degilseniz kurulum, devreye alma veya bakim ¢alismasi yapmayin.

1. Calismaya baslamadan énce Elektrik glivenligi dnlemleri (sayfa 18) bolimuindeki
adimlari gergeklestirin.

2. Sdricu 6n kapagindaki vidayi sékin ve 6n kapagdi ¢ikarin.

3. Opsiyon moduliinin kilitleme tirnagi varsa, yukari gekin.
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Opsiyon modulind opsiyon moduilt yuvasiyla dikkatlice hizalayin ve yerine itin.

7

Vidayi 0,5 N-m (4,4 Ibf-ing) torkla sikin.

AN
AN

1

/]

Opsiyon modultndn kilitteme tirnagdi varsa kilitlenene kadar asag itin.

Wy

Kontrol kablolarini baglayin. Kontrol kablosu baglantisi talimatlarina bakin.
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Not: BIO-01 opsiyon moduliiniiz varsa, Ustline ilave bir haberlesme moduli
ekleyebilirsiniz. Striictintin 6n kapagini, BIO-01 modyilii ile birlikte verilen yliksek kapakla
degistirin.

Yan opsiyon takma

UYARI!

AA Surlcinun guvenlik talimatlarina uyun. Bunlari g6z ardi ederseniz yaralanma
veya 6lim ya da ekipmanda hasar meydana gelebilir. Kalifiye bir elektrik
uzmani degilseniz kurulum, devreye alma veya bakim ¢alismasi yapmayin.

1. Calismaya baslamadan énce Elektrik glivenligi dnlemleri (sayfa 18) bolimundeki
adimlari gergeklestirin.

Sdrlcinin altindaki en 6nde olan topraklama kelepgesinin iki vidasini sokun.
Yan opsiyonu dikkatli bir sekilde strriictiniin sag tarafindaki konektérlerle hizalayin.
Opsiyon modullni yerine tamamen itin.

Opsiyon modiuiliindeki viday! 1 N-m (8,8 Ibf-in¢) torkla sikin.

o a0 M DN

Topraklama barasini yan opsiyonun alt kismina ve slrtcunin 6n topraklama
tirnagina takin. Vidalari 1 N-m (8,8 Ibf-ing) torkla sikin.

7. Kontrol kablolarini baglayin. Kontrol kablosu baglantisi talimatlarina bakin.

I
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Elektriksel kurulum — Kuzey
Amerika

Bu boélumiun igerigi

Bu boélimde asagidakilerin nasil yapilacag aciklanir:

« yalitimi élgme

+ topraklama sistem uyumluluk kontrolii yapma

+ EMC filtresi veya toprak-faz varistori baglantisini degistirme
* guc ve kontrol kablolarini baglama

+ opsiyonel modiilleri takma

+ Bilgisayara baglanti yapma.

Uyarilar

N

UYARI!

M Surlctnun guvenlik talimatlarina uyun. Bunlari g6z ardi ederseniz yaralanma
veya 6lim ya da ekipmanda hasar meydana gelebilir. Kalifiye bir elektrik
uzmani degilseniz kurulum, devreye alma veya bakim ¢alismasi yapmayin.

Gerekli aletler
Elektriksel kurulumu gergeklestirmek icin asagidaki aletler gereklidir:

* kablo siyirici
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* uygun uglari olan bir tornavida veya anahtar. Motor kablosu terminalleri igin 6nerilen
tornavida mili uzunlugu: 150 mm (5,9 ing).

*  G/C terminalleri i¢in kisa diiz tornavida
+ tork anahtar
* multimetre ve gerilim dedektori

* Kisgisel koruyucu ekipman

Yalitim direncinin olgulmesi - Kuzey Amerika

Siiriictiniin yalitim direncini 6lgme

UYARI!

Test iglemleri srtcuye zarar verebilecegi i¢in, sturdcunin herhangi bir parcasi
Uzerinde gerilim dayanim veya yalitim direnci testleri gergeklestirmeyin. Her
surtcl, fabrikada ana devre ve sasi arasindaki yalitim agisindan test edilmistir.
Ayrica, surucu iginde test gerilimini otomatik olarak kesen gerilim sinirlama
devreleri bulunmaktadir.

Giris gli¢ kablosunun yalitim direncini 6lgme

Giris gl¢ kablosunu silrtcuye baglamadan énce, yerel yonetmeliklere uygun sekilde
yalitim direncini él¢tn.

Motor ve motor kablosu yalitim direncini 6lgme

UYARI!

AA Siriciinin glivenlik talimatlarina uyun. Bunlari géz ardi ederseniz yaralanma
veya 6lim ya da ekipmanda hasar meydana gelebilir. Kalifiye bir elektrik
uzmani degilseniz kurulum, devreye alma veya bakim ¢alismasi yapmayin.

1. Calismaya baslamadan 6nce Elektrik giivenligi énlemleri (sayfa 18) bélimuindeki
adimlari gerceklestirin.

2. Motor kablosunun suricu ¢ikis terminallerinden ayrildigindan emin olun.

3. Her bir faz iletkeni ile koruyucu topraklama iletkeni arasindaki yalitim direncini élgin.
1000 V DC élgiim gerilimi kullanin. ABB motorunun yalitim direnci 100 Mohm'dan
fazla olmalidir (25°C'de [77°F] referans deger). Diger motorlarin yalitim direnci igin
Ureticinin talimatlarina bakin.

Not: Motor icindeki nem yalitim direncini diistirecektir. Motor icinde nem oldugunu
dislindyorsaniz motoru kurutun ve Olgiimi tekrarlayin.
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U1-PE, V1-PE, W1-PE

1000 vV DC,
> 100 Mohm

Fren direnci devresinin yalitim direncini 6lgme

UYARI!

M Surlctnun guvenlik talimatlarina uyun. Bunlari g6z ardi ederseniz yaralanma
veya 6lim ya da ekipmanda hasar meydana gelebilir. Kalifiye bir elektrik
uzmani degilseniz kurulum, devreye alma veya bakim ¢alismasi yapmayin.

1. Calismaya baslamadan 6nce suriclyl durdurun ve Elektrik glivenligi
6nlemleri (sayfa 18) bélimiindeki adimlari uygulayin.

2. Direng kablosunun dirence bagl ve suricu ¢ikis terminalleriyle baglantisinin kesik
oldugundan emin olun.

3. Siricu ucunda direng kablosu R+ ve R- iletkenlerini birbirine baglayin. 1000 V DC
6lgum gerilimi kullanarak iletkenler ile PE iletkeni arasindaki yalitim direncini élgin.
Yalitim direnci 1 Mohm'dan fazla olmalidir.

1000 V DC,
> 1 Mohm

PE

Topraklama sistemi uyumluluk kontrolii — Kuzey Amerika
Bu bdlim Kuzey Amerika kurulumlari igin gegerlidir.

EMC filtresi

Bazi surtct tiplerinde standart olarak dahili bir EMC filtresi bulunur. Kuzey Amerika’da
satilan surucilerde, filtre baglantisi varsayilan olarak kesilmistir. Filtre, Kuzey Amerika
kurulumlarinda genellikle gerekli degildir.
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EMC sorunlari konusunda endiseniz varsa ve suriciyu simetrik topraklamali bir TN-S
sistemine (merkez topraklamali yildiz) baglamak istiyorsaniz dahili EMC filtresini
baglayabilirsiniz. Bkz Toprak-faz varistériiniin baglantisini kesme veya EMC filtresini
baglama (sayfa 96).

Not: disuk filtreleme seviyesine sahip 200 ... 240 V suricllerde (tip ACS380-040x,
EMC kategori C4) dahili EMC filtresi bulunmaz.

Not: Dahili EMC filtresinin baglantisi kesildiginde surtctiniin elektromanyetik uyumlulugu
azalir.

UYARI!

Dahili EMC filtresi baglanmis bir strtciyi, EMC filtresinin uyumlu olmadigi bir
topraklama sistemine (6rnegin, bir IT sisteme) kurmayin. Besleme sebekesi, dahili
EMC filtresi kondansatorleri Gizerinden toprak potansiyeline bagdlanir ve bu da
tehlikeye veya surlicliye zarar gelmesine neden olabilir.

Toprak-faz varistori

Surlclde standart olarak bir toprak-faz varistor devresi bulunur. Varistor devresi takil

bir stirlicliy simetrik olarak topraklanmis TN-S sistemine (merkez topraklamali yildiz)
takabilirsiniz. Diger sistemler icin bkz. EMC filtresi ve toprak-faz varist6riiniin topraklama
sistemi ile uyumlulugu (sayfa 94). Bazi Urin gesitlerinde, varistor devresinin baglantisi
fabrikada kesilir.

UYARI!
Toprak-faz varistori bagli olan bir stirticliyl varistoriin uygun olmadigi bir sisteme
kurmayin. Aksi halde, varistor devresi hasar gorebilir.

EMC filtresi ve toprak-faz varistoriiniin topraklama sistemi ile
uyumlulugu

UYARI!
Bu talimatlara uymamaniz halinde personel yaralanmasi s6z konusu olabilir veya
surilcl zarar gorebilir.

Dahili EMC filtresini baglamak igin metal EMC vidasi ve toprak-faz varistoriinii baglamak
icin metal VAR vidasi gerekir. Vidalar fabrikada takilir. Vidalarin malzemesi (plastik veya
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metal) Urtin ¢esidine baghdir. Surictyu giris glctine baglamadan énce vidalari inceleyin
ve tabloda gésterilen gerekli islemleri yapin.

Vida et-| Vida malzemesi EMC vidasini veya VAR vidasini gikarma zamani
iketi
Simetrik topraklam-| Kose topraklamal | IT sistemler (toprakl-
ali TN-S sistemleri, delta (B1), orta amasiz veya yiiksek
ornegin, merkez | nokta topraklamali | direngli topraklam-
topraklamali delta (B2) ve TT (D) ah) (C)
yildiz (A) sistemler
EMC Metal Sdékmeyin Sékun Sékun
Plastik Sokmeyin 1) Sokmeyin Sokmeyin
VAR Metal Soékmeyin Soékmeyin Sokun
Plastik Soékmeyin Soékmeyin Sokmeyin
A B1 C
~ Ry —L1 E:i: L1
L2 L2
L3 L3
N L2
PE \ L3 ]
] | ‘ ‘ PE
A B2 D
L1 S — L1
L2
L2 L3
L2 N
‘ L3 J
PE
L3 < [] . -
N ~
PE - ~ T

1) Dahili EMC filtresini baglamak igin silirliciyle beraber gelen dahil olan metal vida takilabilir.

Vidalarin konumlari i¢in bkz. Toprak-faz varistériintin baglantisini kesme veya EMC
filtresini baglama (sayfa 96).
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Toprak-faz varistériiniin baglantisini kesme veya EMC filtresini baglama

Devam etmeden 6nce bkz. EMC filtresi ve toprak-faz varistoriiniin topraklama sistemi
ile uyumlulugu (sayfa 94).

+  Toprak-faz varistorinin baglantisini kesmek igin metal VAR vidasini ¢ikarin.

« EMC filtresini baglamak i¢in plastik EMC vidasini ¢gikarin ve yerine sirtclu ile birlikte
verilen metal vidayi takin.

EMC/VAR vidasi konumu

Siriicuyi bir TT sisteme kurma talimatlan
Siricu bir TT sisteme asagdidaki kosullarda kurulabilir:
1. Besleme sisteminde kagak akim cihazi mevcut

2. Dahili EMC filtresi baglantisi kesilir. EMC filtresi baglantisi kesilmedigi takdirde,
Uzerindeki kagak akim, kagak akim cihazini tetikler.

Not:

Q\ » ABB, dahili EMC filtresinin baglantisi kesildigi icin, EMC performansini garanti
etmez.

* ABB, surictnin igine yerlesik toprak kacagi detektértiniin galismasini garanti etmez.

« BuyUk sistemlerde artik akim cihazi gercek bir neden olmadan devreye girebilir.
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Elektrik sebekesinin topraklama sistemini belirleme

UYARI!

Bu bdlimde belirtilen islemleri yalnizca kalifiye bir elektrik uzmani yapabilir.
Kurulum yerine bagl olarak, is elektrik yukli calisma olarak bile kategorize
edilebilir. Sadece is icin sertifikali bir elektrik uzmani iseniz devam edin. Yerel
diizenlemelere uyun. Bunlari géz ardi ederseniz yaralanma veya 6lim meydana
gelebilir.

Topraklama sistemini belirlemek i¢in besleme transformatoéri baglantisini kontrol edin.
Binanin ilgili elektrik semalarina bakin. Bu mimkiin degilse dagitim panosunda bu
gerilimleri 6lglin ve topraklama sistemi tiriind tanimlamak igin tabloyu kullanin.

1. giris gerilimi hattan hatta (U, )

2. girig gerilimi hat 1°den topraga (U 1.g)
3. girig gerilimi hat 2’den topraga (U 5.g)
4. giris gerilimi hat 3'ten topraga (U 3.g)-

Asagidaki tabloda hattan hatta gerilime gore her topraklama sisteminin hattan topraga

gerilimleri gosterilmigtir.

Up-L Up1-Gg UpL2-Gg UL3-Gg Elektrik sistemi tipi
X 0,58-X 0,58-X 0,58-X S_lmetrlk topraklamali TN sistem (TN-S
sistem)
X 1,0-X 1.0-X 0 Ko§§ topraklamali delta sistem (simetrik
degil)
X 0,866-X 05X 05X OrFa nolflta topraklamali delta sistem (sim-
etrik degil)
Zamana kars! | Zamana kars! | Zamana kars! | IT sistemler (topraklamasiz veya yiksek
X degisen sev- | degisen sev- | degisen sev- | direngli topraklamali [>30 ohm]) simetrik
iye iye iye degil
Zamana kars! | Zamana karsi | Zamana kars| T.T (tketici igin koruyucu .topralf baglantisi
o o o bir yerel toprak elektrodu ile saglanir ve
X degisen sev- | degisen sev- | degisen sev- |. . M
. . . jeneratorde bagimsiz olarak takilmig baska
iye iye iye .
bir tane vardir)
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Elektrik kablolarini baglama — Kuzey Amerika (kanallarda
kablolama)

Elektrik kanallarina montaj icin uygun yalitimli kablolar kullanin. Bkz. Ulusal Elektrik
Yasasi ve yerel yonetmelikler.

Baglanti semasi

L1 | L2 | L3 @ R- UDC+ UDC- U v | w @

PE

Sirtcu

Surlcl muhafazasi

Ayirma cihazi ve sigortalar

Giris glg kablolari

Koruyucu topraklama iletkenleri.
Motor kablolar

OO |BR|WIN|=

Not: ABB, motor kablosu olarak simetrik blendajli bir kablo (VFD kablo) kullanmanizi 6nerir.
7 |Fren direnci (istege bagl)

Baglanti prosediirii

UYARI!

A Sdrictniin givenlik talimatlarina uyun. Bunlari g6z ardi ederseniz yaralanma
veya 6lim ya da ekipmanda hasar meydana gelebilir. Kalifiye bir elektrik
uzmani degilseniz kurulum, devreye alma veya bakim ¢aligsmasi yapmayin.
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Sikma torklari igin bkz. Gti¢ kablolari i¢in terminal verileri (sayfa 147).

1. Calismaya baslamadan 6nce Elektrik giivenligi 6nlemleri (sayfa 18) bélimundeki
adimlari gerceklestirin.

2. Kanallar takin ve igine suricundn kurulumun yapildigi muhafazanin kablo giris
plakasina takin.

3. Kablo girisinde kanalin dogru sekilde topraklandigindan emin olun.
4. lletkenlerin uglarini soyun ve gekerek iletkenleri kanallardan gegirin.

5. Suricu 6n kapagindaki vidayi sokin ve 6n kapagi ¢ikarin.

6. Yerel dildeki artik gerilim uyari etiketini sirtictye yapistirin.
7. Motor kablosunun koruyucu topraklama iletkenini topraklama terminaline baglayin.

8. Motor kablolarinin faz iletkenlerini T1/U, T2/V ve T3/W terminallerine baglayin.

9. Fren direnci kullaniyorsaniz fren direnci iletkenlerini R- ve UDC+ terminallerine
baglayin.
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10. R- ve UDC+ terminal vidalarinin sikildigindan emin olun. Kablolari terminallere
baglamiyorsaniz da bu adimi uygulayin.

11. Girig gu¢ kablolarinin koruyucu topraklama iletkenlerini topraklama terminaline
baglayin.

12. Girig gu¢ kablolarinin faz iletkenlerini asagidaki sekilde suricuye baglayin:

« 1 fazh sirtculer: Faz ve notr iletkenlerini L1 ve L2 terminallerine baglayin.
Ornegin, fazi L1’e ve nétrii L2’ye baglayin.

» 3 fazh sirlcller: Faz iletkenlerini L1, L2 ve L3 terminallerine baglayin.

) G jr - =]

R [e.unc- [/

W
O
O
O

I
N
&0
S

13. Iletkenlerin diger uglarini baglayin.

Kontrol kablolarinin baglanmasi - Kuzey Amerika
Kontrol kablolarini baglamadan énce, tim opsiyon modiillerinin takili oldugundan emin
olun.

Varsayilan G/C baglanti semasi (ABB standart makrosu)

Bu baglanti semasi BMIO-01 G/C ve Modbus genisletme moduli olan sirtculer igin
gecerlidir.
» Standart gesit (ACS380-04xS)

*  Yapilandiriimig cesit (ACS380-04xC), BMIO-01 G/C ve Modbus genisletme
moduiliiyle birlikte (opsiyon +L538)
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Baglanti

‘ Term.

|Ag|klama

1)

Dijital G/C ve rdle gikisi baglantilari

+24V | Yrd. gerilim gikigl +24 V DC, maks. 250 mA x
+24V DGND |Yardimci gerilim ¢ikigl ortak ucu x
L DGND DCOM |Dijital girig ortak ucu x
DCOM D |Stop (0)/ Start (1) x
] DIt DI2 ileri (0) / Geri (1) x
—__Di2 DI3  |Hiz segimi
] DI3 Dl4 Hiz secimi
— —  DI4 P
DIO1 Dijital giris: Rampa grubu 1 (0) / Rampa grubu 2
— — DIO1 )
®— DIO2 DIO2 |Dijital ¢ikis: Hazir degil (0) / Calismaya hazir (1)
DIO SRC || pio src Dijital ¢ikis yardimci gerilim
DIO COM||pio com |Dijital giris/gikis ortak ucu
RC Role ¢ikisi 1 x
Hata yok [Hata (-1)]
RC RA X
—&®—RB -
Analog girigler ve cikiglar
1..10 kohm Al1 Cikis frekansi/Hiz referansi (0 ... 10 V)
l ﬁj';b Al1 AGND |Analog girig/¢ikis devresi ortak ucu
SR
F: ‘T } : AGND Al2 Yapilandiriimadi
L i ! Al2 AGND |Analog giris/gikis devresi ortak ucu
San
Max. 500 ohm | | i AGND AO Cikis frekansi (0 ... 20 mA)
r@ o ! } AO AGND |Analog giris/cikis devresi ortak ucu
Lj ! AGND SCR |Sinyal kablosu blendaji (ekran)
= SCR +10V  |Referans gerilimi
1 +10V
Guvenli moment kapatma (STO)
S+ Glvenli moment kapatma fonksiyonu. Fabrika x
S+ SGND | badlantisi. Stricinin baglatiimasi igin her iki x
SGND ST devrenin de kapatilmasi gerekir. "
S1 2 "
S2
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Baglanti ‘ Term. ‘Aglklama 1)
EIA-485 Modbus RTU

B+ Dahili Modbus RTU (EIA-485)
B+
A-
A- BGND
BG_ND Shield
Shield Terminati-
on & bias

1) x = temel birim, bos = BMIO-01 modiilii

Not: BMIO-01 opsiyon modiiltiniin dijital ve analog ¢ikiglarinin davranigi, belirli kosullarda
sebeke beslemesinin durumuna baglidir. Uygulama tasariminin ilgili kosullarda galistirma
Uizerinde herhangi bir etkisinin olup olmadigi kontrol edilmelidir. Bu not, BMIO-01 opsiyon
modult (malzeme kodu: 3AXD50000021262), revizyon D veya 6ncesi igin gegerlidir.
Revizyon, modulun tip etiketinde gosterilir.

BMIO-01 ile dijital ve analog ¢ikislarin davranisi:

+  Sebeke beslemesi (L1, L2, L3) baglandiginda, dijital ¢ikis (¢ikig olarak yapilandiriimig
DIO1/DI02) kisa bir siire ylksek (<20 ms) durumda olacaktir.

+ Sebeke beslemesi (L1, L2, L3) bagli degilken ve dijital ¢cikis kaynagi (DIO SRC) i¢in
harici 24 V DC besleme kullanildiginda, dijital ¢ikis (¢ikis olarak yapilandiriimig
DIO1/DI0O2) sirekli olarak yiksek durumda olacaktir.

»  Sebeke beslemesi (L1, L2, L3) bagliyken analog ¢ikis (AO) kisa sureligine (<20 ms)
maksimum gerilim referans diizeyinde (+10 V) olacaktir.
Haberlesme agi baglanti semasi

Baglanti semasi haberlesme agi genisletme modiili olan sirtctler igin gegerlidir. Tip
kodu, ACS380-04xC kodunun ardindan genisletme modulunu belirten bir opsiyon
kodudur.

Baglanti ‘ Term. ‘ Aciklama

Dijital G/C ve role gikisi baglantilari

+24V | Yrd. gerilim ¢ikigl +24 V DC, maks. 250 mA
+24V DGND |Yardimci gerilim gikisi ortak ucu
L gggl\a DCOM |Dijital girig ortak ucu
] DI1 Hata resetleme (haberlesme agi arabirimi Gzerinden de
DI1 calisir)
DI2 DiI2 Yapilandiriimadi
RC Réle cikisi 1
RC RA Hata yok [Hata (-1)]
RA RB
o RB
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Baglanti l Term. |Ag|klama
Guvenli moment kapatma (STO)
S+ Guvenli moment kapatma fonksiyonu. Fabrika baglantisi.
S+ sGND | Strlciniln baslatiimast igin her iki devrenin de kapatiim-
SGND S1 asl gerekir.
S1 2
S2

Haberlesme baglantisi

Gegerli haberlesme agi ad- | Terminal |+K451 FDNA-01, DeviceNet
aptoéri kilavuzuna bakin. blogu

DSUB9 |+K454 FPBA-01 Profibus DP

DSUB9 |+K457 FCAN-01 CANopen

8P8Cx2 [+K462 FCNA-01 ControlNet

RJ45%2 [+K469 FECA-01 EtherCAT

RJ45%2 |+K470 FEPL-02, Ethernet Powerlink

RJ45x2 [+K490 FEIP-21 ki portlu Modbus/IP adaptérii
RJ45x2 [+K491 FMBT-21 Iki portlu Modbus/TCP adaptérii
RJ45x2 [+K492 FPNO-21 Iki portlu Profinet 10 adaptérii

Terminal [+K495 BCAN-11 CANopen arabirimi
blogu

Kontrol kablosu baglama prosediirii
Baglantilari kullanilan kontrol makrosuna (parametre 96.04) gore yapin.

Sinyal kablosu ¢iftlerinin bakumin, endiktif kuplaji 6nlemek icin terminallere mimkan
oldugunca yakin tutun.

UYARI!

M Surlictnun guvenlik talimatlarina uyun. Bunlari géz ardi ederseniz yaralanma
veya 6lim ya da ekipmanda hasar meydana gelebilir. Kalifiye bir elektrik
uzmani degilseniz kurulum, devreye alma veya bakim ¢alismasi yapmayin.

1. Calismaya baslamadan &nce Elektrik giivenligi 6nlemleri (sayfa 18) bélimundeki Q&
adimlari gerceklestirin.

2. Suricu 6n kapagindaki vidayi sokin ve 6n kapagi ¢ikarin.
Kontrol kablosunun dis blendajinin bir kismini topraklama igin soyun.

4. Dig blendaji topraklama tirnagina topraklamak icin bir kablo bagi kullanin. 360
derece topraklama icin metal kablo baglari kullanin.

5. Kontrol kablosu iletkenlerini siyirin.
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6. lletkenleri dogru kontrol terminallerine baglayin. Terminalleri 0,5 ... 0,6 N-m
(4,4 ... 5,3 Ibfing) torka sikin.

7. Blendajlan ve topraklama kablolarini SCR terminaline baglayin. Terminalleri
0,5...0,6 N'm (4,4 ... 5,3 Ibfing) torka sikin.

8. Kontrol kablolarini mekanik olarak suricunin digina baglayin.

Kontrol baglantilari hakkinda ek bilgi

Dahili EIA-485 haberlesme agi baglantisi

EIA-485 sebekesi, veri sinyali géndermek icin karakteristik empedansi 100 ... 130 ohm
olan blendajli biikiimlii gift kablo kullanir. lletkenler arasinda dagilan kapasitans metre
basina 100 pF (ft basina 30 pF) degerinden azdr. iletkenler ile blendaj arasinda dagilan
kapasitans metre basina 200 pF (ft basina 60 pF) dederinden azdir. Folyo veya 6rguli

blendajlar kabul edilebilir.

Kabloyu BMIO-01 G/G moduliindeki EIA-485 terminaline baglayin. Bu kablo baglantisi

talimatlarina uyun.

+ Kablo blendajlarini her bir surtictde birbirine baglayin, ancak bunlari suricuye

baglamayin.

+ Kablo blendajlarini sadece otomasyon kontrolériindeki topraklama terminaline

baglayin.

» Sinyal topraklama (BGND) iletkenini otomasyon kontrolériindeki sinyal topraklama
referansi terminaline baglayin. Otomasyon kontrolériiniin sinyal topraklama referansi
terminali bulunmuyorsa sinyal topraklamasini tercihen kontrolériin yakininda olacak

sekilde 100 ohm'luk bir diren¢ tzerinden kablo blendajlarina baglayin.




Baglanti 6rnekleri agagida gdsterilmigtir.
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Sinyal topraklama referansi terminali ile
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Sinyal topraklama referansi terminali olmadan

]

100 ohm

1
|
I
+

<

\
I
]
I
T
U

o [0
®

&
®

Shied]

18
®

RN

Otomasyon kontrol cihazi
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Sonlandirma jumper'lari. Haberlesme aginin uglarindaki cihazlarda sonlandirma agik olm-
alidir. Diger tim cihazlarda sonlandirma kapali olmahdir.
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Dijital girisler icin PNP konfigilirasyonu

PNP (kaynak) yapilandirmasi igin dahili ve harici +24 V gii¢ kaynagi baglantilari asagidaki
sekillerde gosterilmigtir.

UYARI!
DIO1 veya DIO2'yi asagidaki sekillerde gdsterildigi gibi baglarsaniz giris olarak
yapilandirildiklarindan emin olun. Cikis olarak yapilandirilirlarsa ekipman zarar

gorebilir.
Dahili +24 V gii¢ kaynagi Harici +24 V gii¢ kaynagi
+24 V +24 V
DGND oVvDC DGND
[DCOM O—\—DCOM
—— i +24VDC — | Dn
——"— DI2 — DI2
——— DI3 — DI3
——— DI4 — DI4
———1 DIO1 — DIO1
L—"—{ DIO2 — DIO2
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Dijital girigler icin NPN konfigilirasyonu

NPN (blok) yapilandirmasi igin dahili ve harici +24 V gi¢ kaynagi baglantilar asagidaki
sekillerde gosterilmigtir.

UYARI!
DIO1 veya DIO2'yi asagidaki sekillerde gdsterildigi gibi baglarsaniz giris olarak
yapilandirildiklarindan emin olun. Cikis olarak yapilandirilirlarsa ekipman zarar

gorebilir.
Dahili +24 V gii¢ kaynagi Harici +24 V gii¢ kaynagi
r +24 +24 'V
DGND +24V DC DGND
LDCOM 0V DC O—\—DCOM
——— DI — DI
——"— DI2 —1 DI2
——— DI3 —1 DI3
——— DI4 —1 DI4
———1 DIO1 —1 DIO1
L—"—{ DIO2 —1 DIO2

iki kablolu ve ii¢ kablolu sensér baglant: drnekleri

Sekillerde, siiricliniin yardimcei gerilim ¢ikisi tarafindan beslenen iki kablolu ve (¢ kablolu
sensor/verici icin baglanti érnekleri verilmektedir.

4..20 mA
p Al2
|l AGND
+24V
DGND
Al2 | Proses gergek deger 6lcimdi veya referans, 0(4) ... 20 mA, Rjn = 137 ohm. Sensor gu¢
AGND |kaynagi akim gikig devresinden geliyorsa, 0 ... 20 mA degil 4 ... 20 mA sinyal kullanin.
+24V | Yardimci gerilim gikisl, yalitimsiz, +24 V DC, maks. 250 mA

DGND
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= OUT (0)4...20 mA[ , >
s AGND
'
+24v
L DGND

Al2 | Proses gergek deger 6lglimi veya referans, 0(4)...20 mA Rin = 137 ohm
AGND
+24V | Yardimci gerilim ¢ikisi, yaltimsiz, +24 V DC, maks. 250 mA
DGND

PTC motor sicakh@i sensori arayiizii olarak Al ve AO (veya Al, DI ve +10 V)

UYARI!
IEC 61800-5-1, asagidaki durumlarda canli pargalar ve erigilebilir pargalar arasinda
cift veya gliglendirilmis yalitim gerektirir:

» erigilebilir pargalar iletken olmadiginda veya

« erigilebilir pargalar iletken oldugunda ancak koruyucu topraklamaya bagl
olmadiginda.

Motor sicaklik sensoriiniin sirliciiye baglanmasini planlarken bu gerekliligi goéz
onunde bulundurun.

Motor sicaklik sensorii, motor bobinlerine karsi takviyeli bir yalitima sahipse sensori
dogrudan siiriicii GG arayiiziine baglayabilirsiniz. Bu bolimde, dogrudan G/C baglantisi
icin iki baglanti alternatifi gosteriimektedir. Sensérde takviyeli yalitim yoksa guvenlik
gereksinimlerini karsilamak i¢in baska bir baglanti tipi kullanmaniz gerekir. Bkz. Motor
sicakligi sensérii baglantisinin uygulanmasi (sayfa 63).

Motorun termik koruma fonksiyonu ve gerekli parametre ayarlari hakkinda bilgi igin
yazilim kilavuzuna bakin.

PTC badlantisi 1

1...3 PTC sensori bir analog girise ve bir analog ¢ikisa seri olarak baglanabilir. Analog
¢ikis sensor tzerinden 1,6 mA degerinde sabit bir etkinlestirme akimi génderir. Motor
sicakligi arttikga, sensor tGzerindeki gerilim ve dolayisiyla sensoér direnci de artar. Sicaklik
6lgim fonksiyonu sensoriin direncini hesaplar ve agiri sicaklik algilanmigsa bir gosterge
olusturur. Kablo blendajinin sensér ucunu bosta birakin.
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5: (: Aln Q@
! . AGND
T 1L
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O ::i;;//’LA{;}//" 0
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. T Aon | (3)
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- T AGND

1...3 PTC sensori

Analog giris. Analog giris tipini 12 Standart Al parametre grubunda V (volt) olarak ayarlayin.
Sicaklik sensori tipini, sinyal kaynagini vb. 35.11...35.24 parametreleri ile tanimlayin. Sensor
tipi segimini PTC analog G/C olarak yapin.

Analog ¢ikis. Analog ¢ikis igin 13 Standart AO parametre grubundan Etkinlestirme modunu
segin.

PTC bagdlantisi 2

PTC baglantisi igin analog ¢ikis mevcut degilse bir gerilim béliict baglantisi kullanilabilir.
1...3 PTC sensori 10 V referans ile dijital ve analog girislerle seri olarak baghdir. Dijital
giris dahili direnci tizerindeki gerilim, PTC direncine bagh olarak degisir. Sicaklik 6lgim
fonksiyonu, dijital giris gerilimini analog giris Gzerinden okur ve PTC direncini hesaplar.

~ | T;;f Din ()

T Aln

O A e ®

T soom
DCOM

1...3 PTC sensori

Dijital giris ve analog giris. Analog giris tipini 12 Standart Al parametre grubunda V (volt) ol-
arak ayarlayin. Sicaklik sensoru tipini, sinyal kaynagini vb. 35.11...35.24 parametreleri ile
tanimlayin. Sensor tipi secimini PTC Al/DI Gerilim Béliicli agaci olarak yapin. Dijital girisin
parametreler ile baska bir kullanim icin yapilandiriimadigindan emin olun.

10 V referans gerilim
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Pt100, Pt1000, Ni1000, KTY83 ve KTY84 sensor girisleri olarak Al1 ile Al2

UYARI!
IEC 61800-5-1, asagidaki durumlarda canli pargalar ve erigilebilir pargalar arasinda
cift veya gliclendirilmis yalitim gerektirir:

« erigilebilir parcalar iletken olmadiginda veya

« erigilebilir parcalar iletken oldugunda ancak koruyucu topraklamaya bagl
olmadiginda.

Motor sicaklik sensérunin siriiciye baglanmasini planlarken bu gerekliligi g6z
onunde bulundurun.

Motor sicaklik sensérii, motor bobinlerine karsi takviyeli bir yalitima sahipse, sensori
dogrudan surticii GG arayiiziine baglayabilirsiniz. Bu bolimde baglanti gosterilmektedir.
Sensorde takviyeli yalitim yoksa, guvenlik gereksinimlerini karsilamak icin bagka bir
baglanti tipi kullanmaniz gerekir. Bkz. Motor sicakligi sensérii baglantisinin
uygulanmasi (sayfa 63).

Sicaklik él¢iim sensdrlerini (bir, iki veya ¢ Pt100 sensoér, bir, iki veya t¢ Pt1000 sensér
ya da bir Ni1000, KTY83 veya KTY84) bir analog giris ve ¢ikis arasina asagida
gOsterildigi gibi baglayabilirsiniz. Kablo blendajinin sensér ucunu bosta birakin.

S6z konusu motor termik koruma fonksiyonu hakkinda bilgi icin yazilim kilavuzuna
bakin.

A An_ 1@
" [l
T AGND
1
[ -
® = i
,,,,,,,,,, I
T T T g
. ™ Aon | (3)
[
J,L L AGND

1 [1...3 x (Pt100 veya Pt1000) ya da 1 x (Ni1000 veya KTY83 veya KTY84)

2 | Analog giris. Analog giris tipini 12 Standart Al parametre grubunda V (volt) olarak ayarlayin.
Sicaklik sensdru tipini, sinyal kaynagini vb. 35.11...35.24 parametreleri ile tanimlayin. Analog
girig tipini 12 Standart Al parametre grubunda V (volt) olarak ayarlayin.

3 |Analog ¢ikis. Analog ¢ikis igin 13 Standart AO parametre grubundan Etkinlestirme modunu
segin.

Giivenli moment kapatma

Sdrucundn baslamasi igin her iki STO baglantisi da (S+ - S1 ve S+ - S2) kapali olmalidir.
Varsayilan olarak terminal blogunda devreyi kapatacak jumper'lar bulunmaktadir. Harici
Gulivenli moment kapatma devresini sirticliye baglamadan énce Jumper’lari gikarin.
Bkz. Glivenli moment kapatma fonksiyonu.
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Yardimci gerilim baglantisi

Sirtictide, hem temel birimde hem de BMIO-01 modiiliinde 24 V DC (x%10) gli¢ besleme
terminalleri bulunmaktadir. Bunlari agagidakiler i¢in kullanabilirsiniz:

» sUrlcuden harici kontrol devrelerine veya opsiyon modiillerine yardimci gli¢ beslemek
icin

* guc kesintisi olursa, kontrolli ve sogutmayi ¢alisir durumda tutmak Gzere sirtcuye
harici yardimci gi¢ saglamak igin.

Yardimci gii¢ besleme terminalleri (giris/cikis) teknik 6zellikleri igin teknik verilere bakin.

Harici kontrol devrelerine veya opsiyon modiillerine gu¢ saglamak igin:

1. Yuku temel birimdeki veya BMIO-01 moduliindeki yardimci gl ¢ikisina baglayin
(+24V ve DGND terminalleri).

2. Yuk kapasitesini ya da ¢ikislarin toplam yik kapasitesini asmadiginizdan emin olun.
Sdrucuye harici yardimci gli¢ beslemesi baglamak igin:

1. Sdrlciye bir BAPO-01 gli¢ genisletme modiilu takin. Bkz. Opsiyonlari
takma (sayfa 88).

2. Harici gu¢ beslemesini temel tnitenin +24V ve DGND terminallerine baglayin.

BAPO-01 modiili hakkinda daha fazla bilgi i¢in, bkz. BAPO-01 yardimci gli¢ genisletme
moddlii (sayfa 251).

——
—
T

+8 ONOS WOJO QON9Q Apz+

I=r=x
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PC'ye baglanti
Bilgisayari sUrucuye baglamak igin iki secenek vardir:

+ Donustlricu olarak bir ACS-AP-I/S/W gelismis kumanda paneli kullanin. USB tip
A — tip Mini-B kablo kullanin. Kablonun izin verilen maksimum uzunlugu 3 m'dir
(9,8 ft).

* USB - RJ45 donustiriicisu kullanin. ABB'den siparis edebilirsiniz (BCBL-01,
3AXD50000032449). Kablolari, Panel ve bilgisayar yazilimi portuna (RJ45) baglayin.

Drive composer bilgisayar yazilimi hakkinda daha fazla bilgi igin, bkz. Drive composer
PC tool user's manual (3AUA0000094606 [ingilizce]).

Sirtcuyu giris glicine baglamadan yazilimi indirmek ve stirlicti parametrelerini
degistirmek icin CCA-01 soguk yapilandirma aracini kullanabilirsiniz. Strticlye gli¢
verilirse CCA-01 galismaz.

Opsiyonlar takma

Sirtcunln iki opsiyon modull yuvasi vardir:

+  On opsiyon: On kapagin altinda haberlesme modiilii yuvasi.

* Yan opsiyon: Suricunun yan tarafinda ¢ok fonksiyonlu genisletme modulu yuvasi.

Kurulum talimatlari igin gecerli haberlesme agi moduli kilavuzuna da bakin. Diger
opsiyon modillleri i¢in, bkz.

*  BTAC-02 pals enkoderi arabirim mod(ilii (sayfa 229)

*  BREL-01 réle ¢ikisi genisletme modlilli (sayfa 245)

*  BAPO-01 yardimci gli¢ genisletme mod(ilii (sayfa 251)
*  BIO-01 G/C genisletme modiilii (sayfa 255).

On opsiyon takma

UYARI!

Q\ AA Surlctnun guvenlik talimatlarina uyun. Bunlari g6z ardi ederseniz yaralanma
veya 6lim ya da ekipmanda hasar meydana gelebilir. Kalifiye bir elektrik
uzmani degilseniz kurulum, devreye alma veya bakim ¢alismasi yapmayin.

1. Calismaya baslamadan énce Elektrik glivenligi dnlemleri (sayfa 18) bolimuindeki
adimlari gergeklestirin.

2. Sdricu 6n kapagindaki vidayi sékin ve 6n kapagdi ¢ikarin.

3. Opsiyon moduliinin kilitleme tirnagi varsa, yukari gekin.
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Opsiyon modulind opsiyon moduilt yuvasiyla dikkatlice hizalayin ve yerine itin.

7

Vidayi 0,5 N-m (4,4 Ibf-ing) torkla sikin.

AN
AN

1

/]

Opsiyon modultndn kilitteme tirnagdi varsa kilitlenene kadar asag itin.

Wy

Kontrol kablolarini baglayin. Kontrol kablosu baglantisi talimatlarina bakin.
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Not: BIO-01 opsiyon moduliiniiz varsa, Ustline ilave bir haberlesme moduli
ekleyebilirsiniz. Striictintin 6n kapagini, BIO-01 modyilii ile birlikte verilen yliksek kapakla
degistirin.

Yan opsiyon takma

UYARI!

AA Surlcinun guvenlik talimatlarina uyun. Bunlari g6z ardi ederseniz yaralanma
veya 6lim ya da ekipmanda hasar meydana gelebilir. Kalifiye bir elektrik
uzmani degilseniz kurulum, devreye alma veya bakim ¢alismasi yapmayin.

1. Calismaya baslamadan énce Elektrik glivenligi dnlemleri (sayfa 18) bolimundeki
adimlari gergeklestirin.

Sdrlcinin altindaki en 6nde olan topraklama kelepgesinin iki vidasini sokun.
Yan opsiyonu dikkatli bir sekilde strriictiniin sag tarafindaki konektérlerle hizalayin.
Opsiyon modullni yerine tamamen itin.

Opsiyon modiuiliindeki viday! 1 N-m (8,8 Ibf-in¢) torkla sikin.

o a0 M DN

Topraklama barasini yan opsiyonun alt kismina ve slrtcunin 6n topraklama
tirnagina takin. Vidalari 1 N-m (8,8 Ibf-ing) torkla sikin.

7. Kontrol kablolarini baglayin. Kontrol kablosu baglantisi talimatlarina bakin.

I
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Kurulum kontrol listesi

Bu bolumiun igerigi

Bu bélimde sirticliniin mekanik ve elektriksel donaniminin kurulmasi ile ilgili bir kontrol
listesi bulunmaktadir.

Kontrol listesi

Calistirmadan énce sirtctinin mekanik ve elektriksel donaniminin kurulumunu kontrol
edin. Kontrol listesini bagka biriyle birlikte gbézden gegirin.

UYARI!

M Surlctnun guvenlik talimatlarina uyun. Bunlari g6z ardi ederseniz yaralanma
veya 6lim ya da ekipmanda hasar meydana gelebilir. Kalifiye bir elektrik
uzmani degilseniz kurulum, devreye alma veya bakim ¢alismasi yapmayin.

UYARI!
Calismaya baglamadan 6nce suricuyt durdurun ve Elektrik glivenligi
onlemleri (sayfa 18) bélimundeki adimlari uygulayin.

]

Asagidakilerden emin olun...

Sdricunin galisma ortami kosullar teknik 6zellikleri ve muhafaza sinifini (IP kodu veya | []
UL muhafaza tipi) karsilamaktadir.

Besleme gerilimi stiriici nominal giris gerilimine uygundur. Tip tanimlama etiketine bakin.| []

Giris gli¢ kablosu, motor kablosu ve motorun yalitim direnci, yerel yoénetmeliklere ve suriici | []
el kitaplarina gére oélculdr.
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Asagidakilerden emin olun...

<

Sdricu; diz, dikey ve yanmaz malzemeden imal edilmis bir duvara sikica takilmigtir.

Sogutma havasi siriictinlin igine ve disina serbestge akar.

Sdrict simetrik topraklamal TN-S sistem disinda bagka bir sisteme baglanmissa: Gerekli
tim degisiklikler yapilmistir (6rnegin, EMC filtresinin veya toprak-faz varistérinin bagl-
antisini kesmeniz gerekebilir). Elektriksel kurulum talimatlarina bakin.

Oy o

Uygun AC sigortalari ve ana ayirma cihazi takilmistir.

]

Sirlci ve pano arasinda yeterince biylik koruyucu topraklama iletken(ler)i bulunmaktadir,
iletken(ler) dogru terminale baglanmistir ve terminal dogru torka sikilmistir.
Uygun topraklama yonetmeliklere gére de olgilmustur.

|

Giris gli¢ kablosu dogru terminallere baglanmistir, faz sirasi dogrudur ve terminaller dogru
torka sikilmistir.

Motor ve surlicl arasinda yeterince buylk koruyucu topraklama iletkeni bulunmaktadir
ve iletken dogru terminale baglanmistir ve terminal dogru torka sikilmigtir.
Uygun topraklama ydnetmeliklere gore de olgUlmustur.

Motor kablosu dogru terminallere baglanmistir, faz sirasi dogrudur ve terminaller dogru
torka sikilmistir.

Motor kablosu diger kablolardan uzaga désenmis.

Motor kablosuna gui¢ faktdri kompanzasyon kondansatorleri baglanmamistir.

O

Siruciye harici bir fren direnci baglanirsa: Fren direnci ile surlcu arasinda yeterli boyutta
koruyucu topraklama iletkeni vardir ve iletken dogru terminale baglanir ve terminaller
dogru torka sikilir. Uygun topraklama da yonetmeliklere gore dlgulmustr.

Sdirictye harici bir fren direnci badhysa: Fren direnci kablosu dogru terminallere bagl-
anmistir ve terminaller dogru torka sikilmigtir.

Sdricuye harici bir fren direnci badliysa: Fren direnci kablosu diger kablolardan uzada
doésenmistir.

Kontrol kablolari dogru terminallere baglanmistir ve terminaller dogru torka sikilmistir.

Bir siiriicii baypas baglantisi kullanilacaksa: Motorun Dogrudan Hat Uzeri kontaktérii ve
surucu ¢ikig kontaktoéru gerek mekanik olarak gerekse elektriksel olarak birbirine kilitlenm-
istir, bu durumda ayni anda kapatilamazlar. Sirlci baypaslanirken koruma igin termik
asiri yuk cihazi kullaniimahdir. Yerel yasalara ve yonetmeliklere uyun.

Sirtcinun igindeki delikte alet, yabanci madde ve toz bulunmamaktadir.

Sdrlcunin énundeki alan temizdir: Striicl sogutma fani igeri toz veya kir gekemez.

Motor baglanti kutusu kapagi ve surlci kapaklari yerindedir.

Motor ve tahrik edilen ekipman galistirmaya hazirdir.

OO0 |m




Bakim 117

Bakim

Bu bolumiun igerigi

Bu bdlimde bakim araliklari ve talimatlari yer almaktadir.

Bakim araliklari

Asagidaki tablolarda, son kullanici tarafindan yapilabilecek bakim goérevleri
gbsterilmektedir. Tam bakim programi internette (www.abb.com/drivesservices)
mevcuttur. Daha fazla bilgi icin yerel ABB Servis temsilcinize
(www.abb.com/searchchannels) danisin.

Sembollerin agiklamasi

Eylem Aciklama
| inceleme (gérsel inceleme ve gerekirse bakim islemi)
P Saha igi/disI galisma performansi (devreye alma, testler, dlgiimler veya diger
isler)
R Degistirme



http://www.abb.com/drivesservices
http://www.abb.com/searchchannels
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Devreye alma isleminden sonra 6nerilen bakim araliklari

Kullanici tarafindan yapilmasi 6nerilen yillik islemler

Baglantilar ve cevre

Besleme geriliminin kalitesi P
Yedek pargalar

Yedek pargalar |
Yedek modiiller ve yedek kondansatorler icin DC devre kondansatdrlerini yenileme P
Kullanicinin kontrol iglemleri
Terminallerin sikilig |
Toz durumu, korozyon ve sicaklik |

Sogutma blogu temizleme P
Bakim gorevi/nesnesi Devreye alma sonrasindaki yil sayisi
3 [ 6 | 9 | 12| 15 [ 18 | 21
Sogutma fanlari
Ana sogutma fam 1) (R) R (R) R (R) R (R)
(R) (R) (R)

islevsel giivenlik

Guvenlik islevi testi |
Glvenlik iglevinin bakim bilgilerine bakin.

Guvenlik bileseni son kullanma 20 yil
tarihi (Gorev suresi T)

1) (R) = zorlu galisma kosullarinda bilesen degisimi, 6r. devamli galismada ortam hava sicakligi 40 °C’nin
(104 °F) lizerindeyse veya donglsel agir yuk varsa.

Not:

« Bakim ve parca degisimi araliklari, ekipmanin belirtilen degerlerde ve ortam
kosullarinda galistinldid1 varsayimina dayanir. ABB, en yiksek guvenilirlik ve
optimum performans saglamak icin siricinln yillik olarak incelenmesini tavsiye
eder.

+ Belirtilen maksimum degerlere veya ortam kosullarina yakin, uzun streli galisma
belirli pargalar igin daha kisa bakim araliklarini gerektirebilir. Ek bakim énerileri igin
yerel ABB Servis yetkilinize danigin.

islevsel giivenlik bilesenleri

islevsel giivenlik bilesenlerinin gorev siiresi, elektronik bilesenlerin hata oranlarinin sabit
kaldigi siireye esit olan 20 yildir. Bu, standart Giivenli moment kapatma devresinin
bilesenlerinin yani sira tim modiller, réleler ve genellikle islevsel glivenlik devrelerinin
parcasi olan diger bilesenler icin gecerlidir.
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Gdrev siliresinin sona ermesi, guivenlik islevinin sertifikasini ve SIL/PL siniflandirmasini
sona erdirir. Asagidaki segenekler kullanilabilir:

+  Tum slrucunln ve tum opsiyonel islevsel glivenlik modullerinin ve bilegenlerinin
yenilenmesi.

+ Guvenlik islevi devresindeki bilesenlerin yenilenmesi. Uygulamada bu, yalnizca
degistirilebilir devre kartlarina ve roleler gibi diger bilesenlere sahip daha biylk
surucllerde ekonomik bir segenektir.

Bazi bilesenlerin dnceden yenilenerek gérev sirelerinin yeniden baglatiimis olabilecegini
unutmayin. Ancak tim devrenin kalan gérev siresi, en eski bileseni tarafindan belirlenir.

Daha fazla bilgi icin yerel ABB servis temsilciniz ile irtibata gegin.

Sogutma blokunu temizleme

Modil soguma bloku kanatlari (izerinde sogutma havasindan kaynaklanan toz birikir.
Sogutma blokunun temiz olmamasi durumunda suricu asir sicaklik uyarisi ve hata
verir. Gerektiginde, sogutma blokunu asagidaki sekilde temizleyin.

UYARI!
Gerekli kisisel koruyucu ekipmani kullanin. Koruyucu eldiven ve uzun kollu giysiler
giyin. Bazi parcalarin kenarlari keskindir.

UYARI!

Antistatik hortum ve basliga sahip bir elektrikli stiplirge kullanin ve topraklama
bilek bandi takin. Normal bir elektrikli siiptirge kullaniimasi, devre karti hasarina
yol agabilecek statik bosalmalara neden olur.

1. Calismaya baslamadan énce suriclyl durdurun ve Elektrik glivenligi
6nlemleri (sayfa 18) bélimiindeki adimlari uygulayin.

2. Modilin sogutma fanini/fanlarini gikarin. Ayri talimatlara bakin.

3. Asagidan yukari dogru temiz, kuru ve yagdsiz basinglh hava uygulayin ve ayni anda
tozu gcekmek icin hava ¢ikisinda bir elektrikli supurge kullanin. Bitisik ekipmanlara
toz girme riski varsa, bu temizleme islemini bagka bir odada gerceklestirin.

4. Sogutma fanini tekrar takin.

Sogutma fanini degistirme

Bu talimatlar sadece R1...R4 kasa boyutuna sahip surtculer igin gegerlidir. RO kasa
boyutuna sahip sirtcilerde sogutma fani yoktur.

05.04 Fan calisma sliresi parametresi sogutma faninin ¢calisma suresini gésterir. Fani
degistirdikten sonra, fan sayacini sifirlayin. Yazilim kilavuzuna bakin.
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ABB’den yedek fan temin edilebilir. Yalnizca ABB tarafindan belirtilen yedek parcgalari
kullanin.

Sogutma faninin degistirilmesi, R1...R3

UYARI!

A Sdricindn givenlik talimatlarina uyun. Bunlari g6z ardi ederseniz yaralanma
veya 6lum ya da ekipmanda hasar meydana gelebilir. Kalifiye bir elektrik
uzmani degilseniz kurulum, devreye alma veya bakim ¢alismasi yapmayin.

1. Calismaya baslamadan 6nce sirlciyu durdurun ve Elektrik giivenligi
6nlemleri (sayfa 18) bélumundeki adimlari uygulayin.

2. Fan kapagini agmak igin uygun bir diiz tornavida kullanin.

3. Fan kapagini dikkatlice kaldirarak surictden g¢ikarin. Fan kapagdi sogutma fanini
tutar.

4. Fan gug¢ kablosunu slrucudeki kablo yuvasindan ¢ikarin.

5. Fan gig kablosunu gikarin.

6. Fan klipslerini agin ve fani fan kapagindan ¢ikarin.
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7. Yeni fani fan kapagina takin. Hava akisinin dogru yénde oldugundan emin olun.
Hava, siriticuiniin alt kismindan igeri girip Ust kismindan disari ¢ikar.

8. Fan gug kablosunu baglayin.

9. Fan glg kablosunu suricudeki kablo yuvasina yerlestirin.

10. Fan kapagini surtictdeki yerine dikkatlice yerlestirin. Fan gu¢ kablosunun dogru
yerlestirildiginden emin olun.

11. Kapagi yerine oturtmak igin itin.
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Sogutma faninin degistirilimesi, R4

UYARI!

AA Sdirticunun glvenlik talimatlarina uyun. Bunlari géz ardi ederseniz yaralanma
veya 6lum ya da ekipmanda hasar meydana gelebilir. Kalifiye bir elektrik
uzmani degilseniz kurulum, devreye alma veya bakim ¢aligsmasi yapmayin.

1. Calismaya baslamadan énce suriclyl durdurun ve Elektrik glivenligi
6nlemleri (sayfa 18) bélimundeki adimlari uygulayin.

2. Fan kapagini agmak igin uygun bir diiz tornavida kullanin.

4. Fani yuvasinda kaldirin ve gekin.

5. Fan gi¢ kablosunun genigletme kablo konektorii baglantisini kesin.
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6. Fani degistirin. Hava akis yonlnu gdsteren ok yukariyi géstermelidir.

7. Fan gug kablosunu baglayin.

8. Fan kapagdini kasaya yerlestirin.

9. Kapagi yerine oturtmak igin itin.

Kondansatorler

sirlcunun DC barasinda bir dizi elektrolitik kapasitér vardir. Kapasitorlerin kullanim
omudrleri strictiniin galisma suresine, yike ve etraftaki ortam havasinin sicakligina
baglidir. Etraftaki ortam havasi sicakligi dusurulerek kapasitér Smri uzatilabilir.

Kondansator arizasinin ardindan genellikle tnite hasar gorir ve giris kablosu sigortasi
atar veya hata tetiklenir. Strticiideki herhangi bir kondansatérde ariza oldugunu
dusunlyorsaniz, ABB ile irtibata gegin.

Kondansatoérlerin yenilenmesi

Siricuye bir yil veya daha uzun siire gli¢ verilmemisse (depoda veya kullaniimamigsa)
kondansatorler yenilenmelidir. Uretim tarihi, tip tanimlama etiketindedir. Kondansatorlerin
yenilenmesiyle ilgili bilgiler igin ABB Kitaphigindaki (https://library.abb.com/en) Capacitor
reforming instructions bélimiine (3BFE64059629 [ingilizce]) bakin.



https://library.abb.com/en
https://search-ext.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3BFE64059629&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=Launch
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Teknik veriler

Bu bolumiun igerigi
Bu bolim degerler, boyutlar ve teknik gereklilikler gibi strtcu teknik 6zelliklerini yani

sira CE, UL ve diger onay isaretlerinin gerekliliklerinin karsilanmasi icin gerekli hikimleri
igerir.

Elektriksel degerler

IEC degerleri
Tip ACS380-| Giris akimi Cikis degerleri Kasa
04xx-... . ["Bob. | Bob- | Maks. | Nominal kull- | Hafif sartlarda| Agir sartlarda| P!
insiz | inli | akimi anim kullanim kullanim

AN | UN | lmax | N PN | Id | PLd | 'Hd | PHd
A A A A kW A kW A kw
1 fazh UN =230 V
02A4-1 50 | 42 | 32 | 24 | 037 | 23 | 037 | 18 | 0,25 RO
03A7-1 7.1 64 | 43 | 37 | 055 | 35 | 055 | 24 | 037 RO
04A8-1 88 | 83 | 67 | 48 | 075 | 46 | 075 | 37 | 055 R1
06A9-1 120 | 119 | 86 | 69 | 1,10 | 66 | 1,90 | 48 | 0,75 R1
07A8-1 142 | 135 | 124 | 78 | 15 | 74 | 15 | 69 | 11 R1
09A8-1 18,7 | 170 | 140 | 98 | 22 | 93 | 22 | 78 | 15 R2
12A2-1 246 | 211 | 176 | 122 | 30 | 116 | 3,0 | 98 | 22 R2
3 fazli UN =230V
02A4-2 36 | 24 | 32 | 24 | 037 | 23 | 037 | 18 | 025 R1
03A7-2 5,1 37 | 43 | 37 | 055 | 35 | 055 | 24 | 037 R1
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Tip ACS380-| Giris akimi Cikis degerleri Kasa
04xx-...  "Bob- | Bob- | Maks. | Nominal kull- | Hafif sartlarda | Agir sartlarda| P!
insiz inli | akimi anim kullanim kullanim
N | UIN | Imax | N PN | Id | Pd | 'Hd | PHd
A A A A kW A kw A kW
04A8-2 63 | 48 | 67 | 48 | 075 | 46 | 075 | 37 | 055 R1
06A9-2 84 | 69 | 86 | 69 | 1.1 66 | 11 | 48 | 075 R1
07A8-2 01| 78 | 124 | 78 | 15 | 75 | 15 | 69 | 1,1 R1
09A8-2 138 | 98 | 140 | 98 | 22 | 93 | 22 | 78 | 15 R1
12A2-2 173 | 122 | 176 | 122 | 30 | 116 | 30 | 98 | 22 R2
17A5-2 222 | 175 | 220 | 175 | 40 | 16,7 | 40 | 122 | 3,0 R3
25A0-2 291 | 250 | 315 | 250 | 55 | 242 | 55 | 175 | 40 R3
032A-2 37,0 | 32,0 | 450 | 320 | 75 | 308 | 75 | 250 | 55 R4
048A-2 50,0 | 48,0 | 57,6 | 48,0 | 11,0 | 46,2 | 11,0 | 320 | 7,5 R4
055A-2 60,0 | 550 | 86,4 | 550 | 150 | 52,8 | 150 | 48,0 | 11,0 R4
3 fazli Uy = 400 V
01A8-4 29 | 18 | 22 | 18 [ 055 | 1,7 | 055 | 12 | 0,37 RO
02A6-4 38 | 26 | 32 | 26 [075| 25 | 075 | 18 | 055 R1
03A3-4 5,1 33 | 47 | 33 | 1.1 3,1 11 | 26 | 0,75 R1
04A0-4 64 | 40 | 59 | 40 | 15 | 38 | 15 | 33 | 11 R1
05A6-4 89 | 56 | 72 | 56 | 22 | 53 | 22 | 40 | 15 R1
07A2-4 09| 72 | 101 | 72 | 30 | 68 | 30 | 56 | 22 R1
09A4-4 139 | 94 | 130 | 94 | 40 | 89 | 40 | 72 | 30 R1
12A6-4 176 | 126 | 16,9 | 126 | 55 | 120 | 55 | 94 | 40 R2
17A0-4 252 | 17,0 | 227 | 170 | 75 | 162 | 7,5 | 126 | 55 R3
25A0-4 341 | 250 | 306 | 250 | 11,0 | 238 | 11,0 | 170 | 7,5 R3
032A-4 434 | 32,0 | 450 | 32,0 | 150 | 30,5 | 150 | 25,0 | 11,0 R4
038A-4 52,3 | 38,0 | 57,6 | 38,0 | 185 | 36,0 | 185 | 320 | 150 R4
045A-4 56,0 | 450 | 68,4 | 450 | 220 | 428 | 22,0 | 38,0 | 185 R4
050A-4 58,9 | 50,0 | 81,0 | 50,0 | 22,0 | 48,0 | 22,0 | 450 | 22,0 R4
UL (NEC) degerleri
Tip ACS380- Girig akimi Cikis degerleri Kasa
04xx-... IBopinsiz| Bobinli | Maks. | Hafif sartliarda |Agirsartlardakull-| P!
akimi kullanim anim
L d lLd Imax ILd PLd IHd PHd
A A A A hp A hp
1 fazl UNy =230 V
02A4-1 4,8 4,0 3.2 2,3 0,5 1,8 0,33 RO
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Tip ACS380- Giris akimi Cikis degerleri Kasa
04xx-.-- IBobinsiz| Bobinli | Maks. | Hafif sartlarda | Agir sartlarda kull-| UP!
akimi kullanim anim
lLd ILd Imax ILd Prd IHd PHq
A A A A hp A hp
03A7-1 6,8 6,1 43 3,5 0,8 2.3 0,5 RO
04A8-1 8,2 8,0 6,7 4,6 1,0 3,5 0,75 R1
06A9-1 12,0 11,4 8,6 6,6 1,5 46 1,0 R1
07A8-1 13,0 12,8 12,4 7.4 2,0 6,6 15 R1
09A8-1 18,0 16,1 14,0 9,3 3,0 7.4 2,0 R2
12A2-1 20,6 20,1 17,6 11,6 3,0 9,3 3,0 R2
3 fazli Uy = 230 V
02A4-2 3,5 2.4 3,2 2.3 0,5 1,8 0,33 R1
03A7-2 48 3,2 43 3,5 0,75 2,4 0,5 R1
04A8-2 58 46 6,7 46 1,0 3,2 0,75 R1
06A9-2 8,3 6,6 8,6 6,6 15 46 1,0 R1
07A8-2 9,2 7.5 12,4 7.5 2,0 6,6 1,5 R1
09A8-2 13,2 9,3 14,0 9,3 2,0 75 2,0 R1
12A2-2 12,8 11,6 17,6 11,6 3,0 9.3 3,0 R2
17A5-2 20,5 16,7 22,0 16,7 5,0 11,6 3,0 R3
25A0-2 29,7 24,2 31,5 24,2 75 16,7 5,0 R3
032A-2 36,0 30,8 450 30,8 10,0 24,2 75 R4

048A-2 50,5 46,2 57,6 46,2 15,0 30,8 10,0 R4

055A-2 57,6 52,8 86,4 52,8 20,0 46,2 15,0 R4

3 fazh UN = 480 V

01A8-4 2,4 1,6 2,2 1,6 0,75 1,1 0,50 RO
02A6-4 3,0 2,1 3,2 2,1 1,0 1,6 0,75 R1
03A3-4 4,3 3,0 4,7 3,0 1,5 2,1 1,0 R1
04A0-4 4,9 3,5 5,9 3,5 2,0 3,0 1,5 R1
05A6-4 6,7 4,8 7,2 4,8 3,0 3,5 2,0 R1
07A2-4 6,7 6,0 10,1 6,0 3,0 4,8 3,0 R1
09A4-4 10,6 7,6 13,0 7,6 5,0 6,0 3,0 R1
12A6-4 14,9 11,0 16,9 11,0 7,5 7,6 5,0 R2
17A0-4 20,2 14,0 22,7 14,0 10,0 11,0 7,5 R3

25A0-4 28,5 21,0 30,6 21,0 15,0 14,0 10,0 R3

032A-4 35,8 27,0 45,0 27,0 20,0 21,0 15,0 R4
038A-4 43,8 34,0 57,6 34,0 25,0 27,0 20,0 R4
045A-4 49,4 40,0 68,4 40,0 30,0 34,0 25,0 R4

050A-4 49,4 42,0 81,0 42,0 30,0 40,0 30,0 R4
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Tanimlar

Nominal degerler maksimum 50 °C (122 °F) ortam havasi sicakliginda, 4 kHz varsayilan
anahtarlama frekansinda (parametre 97.07) ve kurulum yapilan yerin rakimi 1000 m'nin
(3281 ft) altindayken gecerlidir.

Un

Surlcl nominal giris gerilimi. Girig gerilimi araligi U1 icin, bkz. Elektrik
sebekesi ézellikleri (sayfa 151).

Py tipik motor gulici ile nominal giris akimi. Strekli rms giris degeri,
kablolarin ve sigortalarin boyutlandiriimasi igin.

P4 tipik motor glicii ile hafif sartlarda giris akimi (rms), kablolarin ve
sigortalarin boyutlandiriimasi icin.

Maksimum cikis akimi. Cikis frekansi 9 Hz'den az oldugunda her 10
dakikada 2 saniye kullanilabilir. Bunun disindaki durumlarda maksimum
akim 1,5 x Jy4'dir.Maksimum akim ayari (parametre 30.77) da degeri
sinirlayabilir.

Nominal gikis akimi. izin verilen maksimum siirekli rms gikis akimi (asiri
yuk yok).

Nominal kullanimda tipik motor glict (asin yik yok). Kilowatt degerleri
cogu IEC 4 kutuplu motor igin gecerlidir.

Surekli rms ¢ikis akimi. Her 10 dakikada 1 dakika slreyle %10 asir yike
izin verir.

Hafif sartlarda kullanimda (%10 asir1 yik) tipik motor gicu. Kilowatt
cinsinden nominal gii¢ degerleri IEC 4 kutuplu motorlarin gogunda
gecerlidir. Beygir guct cinsinden degerler NEMA 4 kutuplu motorlarin
cogunda gegcerlidir.

Surekli rms ¢ikis akimi. Her 10 dakikada 1 dakika slreyle %50 asir yike
izin verir.

Agir sartlarda kullanimda (%50 asiri yuk) tipik motor giict. Kilowatt
cinsinden nominal gu¢ degerleri IEC 4 kutuplu motorlarin cogunda
gecerlidir. Beygir gucu cinsinden degerler NEMA 4 kutuplu motorlarin
¢ogunda gegerlidir.

Boyutlandirma

Sdrlci, motor ve digli kombinasyonunun seciminde ABB, DriveSize boyutlandirma
yaziliminin kullaniimasini énerir (https://new.abb.com/drives/software-tools/drivesize).
Deger tablolarini da kullanabilirsiniz.

Motorun dnerilen minimum nominal akimi, strici nominal ¢ikis akiminin %40"1dir. (/)
(ACS380-04xx-01A8-4 surucd tipi i¢in %50). Motorun nominal akim degeri bundan daha
diuslkse, surici motor akimini dogru bir sekilde élgemez.



https://new.abb.com/drives/software-tools/drivesize
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Cikis deger dususu

Yk kapasitesi (Iy, /g, Inq) bazi durumlarda azalir. Tam motor giicliniin gerektigi bu gibi
durumlarda, toplam dusurialmis ¢ikis akiminin motora tam gi¢ vermeye yeterli olacagi
sekilde slrucu boyutunu bayatan.

Birden fazla deger diistrme tiriiniin gerekli oldugu bir ortamda (6rnegin, ylksek irtifa
ve yuksek sicaklik), deger dustirmenin etkileri kimdulatiftir.
Not:

*  Inhaks. degeri dustrilmez.
* Motor da bir deger diistirme olabilir.

» Deger dusurme igin DriveSize aracini da kullanabilirsiniz.

Deger duslrme degerleri icin bkz. Ortam hava sicakligina bagl deger
digtirme (sayfa 131), Rakima bagli deger dlistirme (sayfa 131) ve Anahtarlama frekansi
nominal deder kaybi (sayfa 132).

Ornek 1, IEC: Degeri diigiiriilmiig akim nasil hesaplanir

Siricu tipi ACS380-04xx-17A0-4 ve 400 V’ta nominal ¢ikis akimi (/y) 17 A'dir. Degeri
dusurdlmus c¢ikis akimini 4 kHz anahtarlama frekansinda, 1500 m rakimda ve 55 °C
ortam sicakliginda hesaplayin.

Anahtarlama frekansina bagli deger distrme: 4 kHz'de deger distirmeye gerek yoktur.

Rakima bagli deder disusi: 1500 m igin deger distirme faktori sudur:
1500 m — 1000 m 0.95

10000 m
Ortam hava sicaklidina bagli deger diistisii: 55 °C ortam hava sicakliginda deger

dislirme faktori sudur:
55 C' =50 C
- — =095

100 C
Nominal surtct ¢ikis akimini gecerli tim deger kaybi faktorleriyle carpin. Bu 6rnekte,
degeri disUrulmus surica ¢ikis akimi su olur:
IN=17TA-0.95-0.95=15.34 A
Ornek 1, UL (NEC): Degeri diigiiriilmiis akim nasil hesaplanir
Sdriict tipi ACS380-04xx-17A0-4 ve 480 V'ta hafif sartlarda ¢ikis akimi (/. 4) 14 A'dir.

Degeri duslrilmus ¢ikis akimini 4 kHz anahtarlama frekansinda, 6000 m rakimda ve
131 °F ortam sicakliinda hesaplayin.

Anahtarlama frekansina bagh deger diisiirme: 4 kHz'de deger diislirmeye gerek yoktur.
Rakima bagh deder diisiisi: 6000 ft icin deger diislirme faktori sudur:
6000 ft— 3281 ft
32810 ft

=0.917
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Ortam hava sicaklidina bagl deger dustsi: 131 °F ortam hava sicakliginda deger
dusurme faktorda sudur:
131 F—122 F
- =095

180 F
Surlci ¢ikig akimini gecgerli tim deger kaybi faktorleriyle ¢carpin. Bu érnekte, degeri
dislrulmus suricu ¢ikis akimi su olur:
Ig=14A-0917-0.95=122 A
Ornek 2, IEC: Gerekli siiriicii nasil hesaplanir

Uygulama 8 kHz anahtarlama frekansinda 6,0 A nominal motor akimi gerektiriyor.
Besleme gerilimi 400 V, rakim 1800 m ve ortam hava sicakhgi 35 °C.

Rakima bagh deger diisiisi: 1800 m icin deger diislirme faktori sudur:
1800 m — 1000 m — 0.92

10000 m

Ortam hava sicakligina bagh deger distsu: 35 °C ortam hava sicakliginda deger
dislirmeye gerek yoktur.

Bir strliclinin disirilmis akiminin uygulama igin yeterli olup olmadigini gérmek igin,
nominal gikis akimini (ly) gegerli tim deg@er kaybi faktorleriyle carpin. Ornegin,
ACS380-04xx-12A6-4 suricu tipinin 400 V’ta nominal ¢ikis akimi 12,6 A'dir. Bu silrici
tipi icin anahtarlama frekansina bagl deger diislisi faktéri 8 kHz'de 0,68'dir. Degeri
disurdlmus sirtcl ¢ikis akimini hesaplayin:

In=126 A-0.68-0.92=7.88 A

Bu 6rnekte, dederi dislrulmus ¢ikis akimi yeterlidir ¢linki gerekli akimdan daha
yuksektir.

Ornek 2, UL (NEC): Gerekli siiriicii nasil hesaplanir

Uygulama, 8 kHz anahtarlama frekansinda, her on dakikada, bir dakika %10 asir yikle
(I_q) maksimum 12,0 A motor akimi gerektiriyor. Besleme gerilimi 480 V, rakim 5500 ft
ve ortam hava sicakhgi 95 °F.

Rakima bagli degder disusi: 5500 ft icin deger dustrme faktori sudur:
9500 ft— 3281 ft

=0.932
32810 ft

Ortam hava sicakligina bagl deger dususi: 95 °F ortam hava sicakhiginda deger
distrmeye gerek yoktur.

Bir surlclndn diglrulmus akiminin uygulama igin yeterli olup olmadidini gérmek igin,
hafif sartlarda kullanim igin stirlicu ¢ikis akimini (/_4) gecerli tim deger kaybi faktorleriyle
carpin. Ornegin, ACS380-04xx-25A0-4 siiriicii tipinin 480 V'ta ¢ikis akimi 21 A'dir. Bu
sUriicu tipi igin anahtarlama frekansina bagli deger distist 8 kHz'de 0,67'dir. Degeri
disUrulmus surtcu ¢ikis akimini hesaplayin:

Itg=21A-067-0932=13.11 A
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Bu érnekte, degeri dusurilmus ¢ikis akimi yeterlidir glinkli gerekli akimdan daha
yuksektir.

Ortam hava sicakhgina bagh deger diisiirme

Kasa Sicakhk Deger kaybi
Timi 50 Cdeanz(122 F)| Deger diuglirme yok
R1...R3 50...60°C Cikis akimi her 1 °C (1,8 °F) artista %1 azalir.
(122 ... 140 °F)
R4 50 ...60 °C Asagidaki surtculerde ¢ikis akimi her 1 °C (1,8 °F) artista %1

(122 ... 140 °F) |azalir.

ACS380-04xx-032A-2

ACS380-04xx-048A-2

ACS380-04xx-032A-4

ACS380-04xx-045A-4
Asagidaki slrlculerde ¢ikis akimi her 1 °C (1,8 °F) artista %2
azalrr.

ACS380-04xx-055A-2

ACS380-04xx-038A-4

ACS380-04xx-050A-4

Rakima baglh deger diigiirme

230 V suricller: Deniz seviyesinden 1000 ... 2000 m (3281 ... 6562 ft) Gzerindeki
yuksekliklerde, 1000 m (3281 ft) Gizerindeki her 100 m (328 ft) icin deger dustirme %1'dir.

400/ 480 V suriculer: Deniz seviyesinden 1000 ... 4000 m (3281 ... 13123 ft) Gzerindeki
yuksekliklerde, 1000 m (3281 ft) Gzerindeki her 100 m (328 ft) icin deger dustrme %1'dir.
Buna ek olarak:

*  Sutopraklama sistemleri icin 4000 m (13123 ft) maksimum rakima izin verilir: TN-S,
TT. Su topraklama sistemleri igin 2000 m (6562 ft) maksimum rakima izin verilir:
Kdse topraklamali delta, orta nokta topraklamali delta, IT (topraklamasiz).

* 2000 m (6562 ft) Uzerindeki rakimlarda izin verilen maksimum role ¢ikisi RO1 gerilimi
duser. 4000 m’'de (13123 ft), 30 V'tur.

* 2000 m (6562 ft) uzerindeki rakimlarda BREL-01 réle genisletme moduli (opsiyon
+L511) bitisik réleleri arasinda izin verilen maksimum potansiyel farki azalir.
4000 m'de (13123 ft), 30 V'tur.

Dusuralmus ¢ikis akimini hesaplamak icin, degerler tablosunda verilen akimi deger
dusirme faktoru k ile garpin, x metre veya ft icin sudur:

k:“m;oolggom‘ L T— 3281t
m - 32810 ft
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Anahtarlama frekansi nominal deger kaybi

Yiiksek minimum anahtarlama frekanslari kullanilirken stirticii gikis akiminin diiglriimesi
gerekir. 97.02 Minimum anahtarlama frek parametresini degistirirseniz disurtlmuis akimi
hesaplayin. Surlcu ¢ikis akimini tablodaki gecerli deger kaybi faktorlyle carpin.

97.01 Anahtarlama frekansi ref parametresini degistirirken degerin dusurilmesi gerekli
degildir.

R4 Kasa: Uygulama donguselse ve ortam sicakligi sirekli olarak 40 °C (104 °F)
degerinden fazlaysa, 97.02 Minimum anahtarlama frek parametresini varsayilan degerde

(1,5 kHz) tutun. Daha ylksek anahtarlama frekansi degerleri Grintn édmrund azaltir
veya 40 ... 60°C (104 ... 140 °F) sicaklik araliindaki performansi sinirlar.

Tip Deger diisiirme faktorii
%ﬁfiff’_' <4 kHz 8 kHz 12 kHz
1 fazh UN =230 V
02A4-1 1,0 0,80 0,66
03A7-1 1,0 0,80 0,66
04A8-1 1,0 0,81 0,68
06A9-1 1,0 0,81 0,68
07A8-1 1,0 0,85 0,74
09A8-1 1,0 0,85 0,74
12A2-1 1,0 0,82 0,69
3 fazli Uy =230 V
02A4-2 1,0 0,84 0,73
03A7-2 1,0 0,84 0,73
04A8-2 1,0 0,84 0,73
06A9-2 1,0 0,84 0,73
07A8-2 1,0 0,83 0,70
09A8-2 1,0 0,83 0,70
12A2-2 1,0 0,76 0,61
17A5-2 1,0 0,76 0,61
25A0-2 1,0 0,75 0,60
032A-2 1,0 0,75 0,59
048A-2 1,0 0,74 0,60
055A-2 1,0 0,74 0,60
3 fazli UN =400 V veya 480 V
01A8-4 1,0 0,65 0,48
02A6-4 1,0 0,65 0,48
03A3-4 1,0 0,65 0,48
04A0-4 1,0 0,65 0,48
05A6-4 1,0 0,65 0,48
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Tip Deger diisirme faktorii
%ﬁf:f_o_' <4 kHz 8 kHz 12 kHz
07A2-4 1,0 0,65 0,48
09A4-4 1,0 0,65 0,48
12A6-4 1,0 0,68 0,51
17A0-4 1,0 0,68 0,51
25A0-4 1,0 0,67 0,51
032A-4 1,0 0,65 0,49
038A-4 1,0 0,65 0,49
045A-4 1,0 0,66 0,49
050A-4 1,0 0,66 0,49
Sigortalar

Tablolar, giris gli¢ kablosundaki veya siriiclideki kisa devrelere karsi koruma sigortalarini
listeler. Calisma siiresi besleme sebekesi empedansina, besleme kablosu kesit alanina
ve uzunluguna baglidir.

Tabloda belirtilenden daha yiiksek akim degerine sahip sigortalar kullanmayin. Sigorta
degerleri ve erime egrisi tabloda bahsedilen sigortanin erime egrisini asmiyorsa baska
Ureticilerin sigortalarini da kullanabilirsiniz.

IEC sigortalar
Yeterince hizh galistigi strece iki sigorta tipinden herhangi biri kullanilabilir.

gG sigortalar

Sigortanin ¢alisma stiresinin 0,5 saniyenin altinda oldugundan emin olun. Yerel
dizenlemelere uyun.

Tip ACS380-| Giris |Min. kisa Sigortalar
04xx-... akimi devri) Nominal 24 Gerilim IEC
akimi akim degeri ABB tipi 60269
A A A AZg v boyutu
1 fazh UN =230 V
02A4-1 5,0 80 10 380 500 OFAF000H10 000
03A7-1 71 80 10 380 500 OFAF000H10 000
04A8-1 8,8 128 16 720 500 OFAF000H16 000
06A9-1 12,0 200 20 1500 500 OFAF000H20 000
07A8-1 14,2 200 25 2500 500 OFAF000H25 000
09A8-1 18,7 256 32 2500 500 OFAF000H32 000
12A2-1 24,6 320 35 7000 500 OFAF000H35 000
3 fazli UN =230V
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Tip ACS380-| Giris |Min. kisa Sigortalar
04xx-... akimi devrt:) Nominal| 2. | Gerilim IEC
akimi akim degeri ABB tipi 60269
A A A AZg v boyutu
02A4-2 3,6 48 6 110 500 OFAF000H6 000
03A7-2 5,1 80 10 360 500 OFAFO000H10 000
04A8-2 6,3 80 10 360 500 OFAFO000H10 000
06A9-2 8,4 128 16 740 500 OFAFO00H16 000
07A8-2 10,1 128 16 740 500 OFAFO000H16 000
09A8-2 13,8 128 16 740 500 OFAFO000H16 000
12A2-2 17,3 200 25 2500 500 OFAFO000H25 000
17A5-2 22,2 256 32 4500 500 OFAFO000H32 000
25A0-2 29,1 400 50 15500 500 OFAFO000H50 000
032A-2 37,0 504 63 20000 500 OFAFO000H63 000
048A-2 50,0 800 100 65000 500 OFAFO000H100 000
055A-2 60,0 800 100 65000 500 OFAF000H100 000
3 fazli UN = 400 V
01A8-4 2,9 32 4 55 500 OFAF000H4 000
02A6-4 3,8 48 6 110 500 OFAF000H6 000
03A3-4 51 48 6 110 500 OFAF000H6 000
04A0-4 6,4 80 10 360 500 OFAFO000H10 000
05A6-4 8,9 80 10 360 500 OFAFO000H10 000
07A2-4 10,9 128 16 740 500 OFAFO000H16 000
09A4-4 13,9 128 16 740 500 OFAFO00H16 000
12A6-4 17,6 200 25 2500 500 OFAFO000H25 000
17A0-4 25,2 256 32 4500 500 OFAFO000H32 000
25A0-4 34,1 400 50 15500 500 OFAFO000H50 000
032A-4 43,4 504 63 20000 500 OFAFO000H63 000
038A-4 52,3 640 80 36000 500 OFAFO000H80 000
045A-4 56,0 800 100 65000 500 OFAF000H100 000
050A-4 58,9 800 100 65000 500 OFAF000H100 000
1) Elektrik sebekesinin izin verilen minimum kisa devre akimi
dR sigortalar
Tip ACS380-| Giris |Min. kisa Sigortalar
04xx-... akimi devr?) Nominal 2t Gerilim IEC
akimi akim degeri | Bussmann tipi | 60269
A A A AZs v boyutu
1 fazh UN =230 V
02A4-1 5,0 80 32 275 690 170M2695 00
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Tip ACS380-| Giris |Min. kisa Sigortalar

04xx-... akimi devr(1e) Nominal| 2, | Gerilim IEC
akimi akim degeri | Bussmann tipi | 60269
A A A AZg v boyutu

03A7-1 7.1 80 32 275 690 170M2695 00
04A8-1 8,8 128 40 490 690 170M2696 00
06A9-1 12,0 200 50 1000 690 170M2697 00
07A8-1 14,2 200 63 1800 690 170M2698 00
09A8-1 18,7 256 63 1800 690 170M2698 00
12A2-1 24,6 320 63 1800 690 170M2698 00

3 fazli UN =230 V
02A4-2 3,6 48 25 125 690 170M2694 00
03A7-2 5,1 80 32 275 690 170M2695 00
04A8-2 6,3 80 32 275 690 170M2695 00
06A9-2 8,4 128 40 490 690 170M2696 00
07A8-2 10,1 128 40 490 690 170M2696 00
09A8-2 13,8 128 40 490 690 170M2696 00
12A2-2 17,3 200 50 1000 690 170M2697 00
17A5-2 22,2 256 63 1800 690 170M2698 00
25A0-2 29,1 400 80 3600 690 170M2699 00
032A-2 37,0 504 100 6650 690 170M2700 00
048A-2 50,0 800 160 22500 690 170M2702 00
055A-2 60,0 800 160 22500 690 170M2702 00

3 fazli UN =400 V
01A8-4 2,9 32 25 125 690 170M2694 00
02A6-4 3,8 48 25 125 690 170M2694 00
03A3-4 5,1 48 25 125 690 170M2694 00
04A0-4 6,4 80 32 275 690 170M2695 00
05A6-4 8,9 80 32 275 690 170M2695 00
07A2-4 10,9 128 40 490 690 170M2696 00
09A4-4 13,9 128 40 490 690 170M2696 00
12A6-4 17,6 200 50 1000 690 170M2697 00
17A0-4 25,2 256 63 1800 690 170M2698 00
25A0-4 341 400 80 3600 690 170M2699 00
032A-4 43,4 504 100 6650 690 170M2700 00
038A-4 52,3 640 125 12000 690 170M2701 00
045A-4 56,0 800 160 22500 690 170M2702 00
050A-4 58,9 800 160 22500 690 170M2702 00

1) Elektrik sebekesinin izin verilen minimum kisa devre akimi




136 Teknik veriler

UL (NEC) sigortalar

Tablodaki UL listesinde yer alan sigortalar gerekli brangsman devre korumasidir. Sigortalar
kurulumun bir parcasi olarak saglanmalidir.

Tip ACS380- | Girig akimi Sigortalar
04xx-...
Grup kurul-
Nominal Gerilim umu igi.n
akim degeri | Bussmann/ Tip maks. sig-
Edison tipi orta deg-
eri!)
A A Vv A
1 fazh UN =230 V
02A4-1 5,0 10 300 JIN/TIN10 | ULsinif T 10
03A7-1 71 10 300 JIN/TIN10 | ULsinif T 10
04A8-1 8,8 20 300 JIN/TIN20 | UL sinif T 25
06A9-1 12,0 20 300 JIN/TIN20 | ULsinif T 25
07A8-1 14,2 25 300 JIN/TIN25 | ULsinif T 25
09A8-1 18,7 25 300 JIN/TIN25 | ULsinif T 35
12A2-1 24,6 35 300 JIN/TIN35 | ULsinif T 35
3 fazli Uy =230 V
02A4-2 3,6 6 600 JJS/TJIS6 ULsinif T 25
03A7-2 5,1 10 600 JJS/TJS10 | ULsinif T 25
04A8-2 6,3 10 600 JJS/TJS10 | ULsinif T 25
06A9-2 8,4 20 600 JJS/TJS20 | ULsinif T 25
07A8-2 10,1 20 600 JJS/TJS20 | ULsinif T 25
09A8-2 13,8 20 600 JJS/TJS20 | ULsinif T 25
12A2-2 17,3 25 600 JJS/TJS25 | ULsinif T 30
17A5-2 22,2 35 600 JJS/TJS35 | ULsinif T 40
25A0-2 29,1 50 600 JJS/TJS50 | ULsinif T 40
032A-2 37,0 60 600 JJS/TJSE0 | ULsinif T 100
048A-2 50,0 100 600 JJS/TJS100 | UL sinif T 100
055A-2 60,0 100 600 JJS/TJS100 | UL sinif T 100
3 fazli Uy =480 V
01A8-4 2,9 6 600 JJS/TJIS6 ULsinif T 6
02A6-4 3,8 6 600 JJS/TJIS6 UL sinif T 25
03A3-4 5,1 6 600 JJS/TJISE ULsinif T 25
04A0-4 6,4 10 600 JJS/TJS10 | ULsimif T 25
05A6-4 8,9 10 600 JJS/TJS10 | ULsinif T 25
07A2-4 10,9 20 600 JJS/TJS20 | ULsinif T 25
09A4-4 13,9 20 600 JJS/TJS20 | ULsinif T 25
12A6-4 17,6 25 600 JJS/TJS25 | ULsinif T 30
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Tip ACS380-| Girig akimi Sigortalar
04xx-...
Grup kurul-
Nominal Gerilim umu '9'_n
akim degeri | Bussmann/ Ti maks. sig-
Edison tipi P orta deg-
eri!)
A A \" A
17A0-4 25,2 35 600 JJS/TJS35 | ULsinif T 40
25A0-4 34,1 40 600 JJS/TJS40 | ULsinif T 40
032A-4 434 60 600 JJS/TJS60 | ULsinif T 100
038A-4 52,3 80 600 JJS/TJS80 | ULsinif T 100
045A-4 56,0 100 600 JJS/TJS100 | UL simif T 100
050A-4 58,9 100 600 JJS/TJS100 | ULsimif T 100

1) Sigortalarla grup kurulumu igin brangsman devresi kisa devre korumasi: T sinifi sigortalarla korundugunda
maksimum 480 V, 65000 rms'den fazla simetrik amper saglayamayan bir devreye motor grubu kurulumu igin
uygundur. Birbirini takip eden birden fazla siirticu tipi icin ayni sigorta boyutu belirtiimistir. Bu, siriict tiplerinin
fiziksel yapisi ayni oldugu igcin mimkinddir.

1. Sigortalar kurulumun bir pargasi olarak gereklidir, temel strici yapilandirmasina

dahil degildir ve baskalari tarafindan saglanmaldir.

2. Belirtilen degerlerin Gzerinde akim degerine sahip sigortalar kullaniimamalidir.

3. ABB tarafindan onerilen UL listesinde yer alan sigortalar, NEC uyarinca gerekli
brangsman devresi korumalaridir.

4. Sdricunin UL listelemesini korumak igin énerilen boyutta veya daha kiguk UL
listesinde yer alan 248 hizli etkili, zaman gecikmeli veya yiksek hizl sigortalar
kullanilmalidir. Ek koruma kullanilabilir. Yerel yasalara ve yonetmeliklere bakin.

5. Yenisigortanin /g, ve Pt degerlerinin belirtilen sigortanin dederlerinden daha bilyiik
olmadigi yiksek hata degerinde farkli siniftaki bir sigorta kullanilabilir.

6. Diger Ureticilerin UL listesinde yer alan 248 hizli hareket eden, zaman gecikmeli
veya yuksek hizli sigortalari, yukaridaki kurallarda belirtilen ayni sinif ve
derecelendirme gereksinimlerini karsilamalari durumunda kullanilabilir.

7. Birsirucuyu kurarken her zaman ABB kurulum talimatlarina, NEC gereksinimlerine
ve yerel yasalara uyun.

8. Belirli karakteristikleri karsilamalari halinde alternatif sigortalar kullanilabilir. Kabul
edilebilir sigortalar icin kilavuz ekine bakin (3AXD50000645015).

Alternatif kisa devre korumasi

Minyatiir devre kesiciler (IEC)

Sdrucunln kisa devre korumasi icin minyatir devre kesici kullaniyorsaniz suricuy
metal bir muhafaza igine kurun.



https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50000645015&LanguageCode=en&DocumentPartId=&Action=Launch
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Not: Sigortali veya sigortasiz minyatlr devre kesiciler Kuzey Amerika (UL) ortamlarinda
kisa devre koruma cihazi olarak kullanim i¢cin degerlendiriimemisgtir.

Devre kesicilerin koruyucu 6zellikleri kesicilerin tipine, yapisina ve ayarlarina baghdir.
Besleme sebekesinin kisa devre kapasitesine bagli olarak sinirlamalar da vardir. Besleme

konusunda size yardimci olabilir.

UYARI!

Devre kesicilerin dahili galisma prensibi ve yapisi nedeniyle, Ureticiden bagimsiz
olarak, kisa devre durumunda devre kesici muhafazasindan sicak, iyonlasmis
gaz cikabilir. Glvenli kullanim saglamak amaciyla devre kesicilerin kurulumuna
ve yerlestiriimesine 6zellikle 6zen gosterin. Ureticinin talimatlarina uyun.

ABB tarafindan belirtilen devre kesicileri kullanabilirsiniz. Ayni elektriksel karakteristikleri
saglarlarsa strlclyle birlikte diger devre kesicileri de kullanabilirsiniz. ABB, ABB
tarafindan belirtimeyen devre kesicilerle, dogru fonksiyon ve koruma igin higbir sekilde
sorumluluk kabul etmemektedir. Ayrica, ABB tarafindan verilen teknik 6zelliklere
uyulmazsa, slriictide garanti kapsami diginda kalan sorunlar meydana gelebilir.

i Kasa Minyatiir devre kesici Sebeke SC
Tip ACS380-
04xx-...
ABB tipi kA
1 fazh UN =230 V
02A4-1 RO S 201P-B 10 NA 5
03A7-1 RO S 201P-B 10 NA 5
04A8-1 R1 S 201P-B 16 NA 5
06A9-1 R1 S 201P-B 20 NA 5
07A8-1 R1 S 201P-B 25 NA 5
09A8-1 R2 S 201P-B 25 NA 5
12A2-1 R2 S 201P-B 32 NA 5
3 fazli Uy =230V
02A4-2 R1 S 203P-Z 6 NA 5
03A7-2 R1 S 203P-Z 8 NA 5
04A8-2 R1 S 203P-Z 10 NA 5
06A9-2 R1 S 203P-Z 16 NA 5
07A8-2 R1 S 203P-Z 16 NA 5
09A8-2 R1 S 203P-Z 25 NA 5
12A2-2 R2 S 203P-Z 25 NA 5
17A5-2 R3 S 203P-Z 32 NA 5
25A0-2 R3 S 203P-Z 50 NA 5
032A-2 R4 S 203P-Z 63 NA 5
048A-2 R4 ABB ile irtibata gegin 5
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) Kasa Minyatiir devre kesici Sebeke SC

Tip ACS380- 1)

04xx-...
ABB tipi kA

055A-2 R4 ABB ile irtibata gegin 5

3 fazh UN =400 V
01A8-4 RO S 203P-B 4 5
02A6-4 R1 S 203P-B 6 5
03A3-4 R1 S 203P-B 6 5
04A0-4 R1 S 203P-B 8 5
05A6-4 R1 S 203P-B 10 5
07A2-4 R1 S 203P-B 16 5
09A4-4 R1 S 203P-B 16 5
12A6-4 R2 S 203P-B 25 5
17A0-4 R3 S 203P-B 32 5
25A0-4 R3 S 203P-B 50 5
032A-4 R4 S 203P-B 63 5
038A-4 R4 S 803S-B 80 5
045A-4 R4 S 803S-B 100 5
050A-4 R4 S 803S-B 100 5

1) Elektrik sebekesinin maksimum izin verilen nominal kosullu kisa devre akimi (IEC 61800-5-1).

Manuel kendinden korumali kombinasyonlu motor kontrol iinitesi — Tip
E ABD (UL (NEC))

ABB E Tipi manuel motor koruyuculari (MMP) MS132 ve S1-M3-25, MS165-xx ve
MS5100-100 brangman devresi korumasi olarak dnerilen sigortalara bir alternatif olarak
kullanilabilirler. Bu, Ulusal Elektrik Yasasina (NEC) uygundur. Dogru ABB E Tipi manuel
motor koruyucusu tablodan segcilip devre pargasi korumasi icin kullanildiginda, surtcu
maksimum nominal geriliminde 65 kA rms simetrik amperden daha fazlasini iletmeyen
bir devrede suricl kullanima uygun olur. Uygun MMP tipleri ve bir muhafazaya monte
edilmis olan IP20/UL agik tip suriiciinin minimum muhafaza hacmi igin asagidaki tabloya
bakin.

Siriictinin brangman devre korumasi igin manuel motor koruyucusu kullaniyorsaniz
sUrlicliyl metal bir muhafaza icine kurun.

Not: Siirtici ve MMP kombinasyonlarinin UL Listesi, yalnizca herhangi bir strtict
bileseni arizasini kaldirabilen, uygun boyutta metal muhafazalara monte edilen surtculer
icin gecerlidir. UL Tip 1 kitlerine sahip (istege bagh) duvara monte edilen suriculer,
MMP'li strictlerin UL kombinasyon listesi kapsaminda degildir.
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UYARI!

UL Tip 1 kitli (istege bagli), duvara monte edilmis bir striiciiniin kisa devre
korumasi igin sigorta kullanin. Sigorta yerine MMP kullaniimasi nedeniyle ciddi
yaralanma, yangin veya ekipmanda hasar meydana gelebilir.

. P . 4
T||:L2gi:>.'.so- Kasa MMP tipi 1)2)3) Mlnl::r: muhafaza lil:;:ml )
1 fazli Uy = 230 V
02A4-1 RO MS132-6.3 ve S1-M3-25 9) 303 1850
03A7-1 RO MS132-10 ve $1-M3-25 °) 30,3 1850
04A8-1 R1 MS165-16 30,3 1850
06A9-1 R1 MS165-16 30,3 1850
07A8-1 R1 MS165-20 30,3 1850
09A8-1 R2 MS165-25 30,3 1850
12A2-1 R2 MS165-32 30,3 1850
3 fazli Uy =230 V
02A4-2 R1 MS132-6,3 ve S1-M3-25 5) 30,3 1850
03A7-2 R1 MS132-10 ve $1-M3-25 °) 30,3 1850
04A8-2 R1 MS132-10 ve $1-M3-25 °) 30,3 1850
06A9-2 R1 MS165-16 30,3 1850
07A8-2 R1 MS165-16 30,3 1850
09A8-2 R1 MS165-16 30,3 1850
12A2-2 R2 MS165-20 30,3 1850
17A5-2 R3 MS165-32 30,3 1850
25A0-2 R3 MS165-42 30,3 1850
032A-2 R4 MS165-54 75,0 4577
048A-2 R4 MS5100-100 / MS165-80 75,0 4577
055A-2 R4 MS5100-100 / MS165-80 75,0 4577
3 fazli Uy =480 V
01A8-4 RO MS132-4,0 ve S$1-M3-25 ) 30,3 1850
02A6-4 R1 MS132-6,3 ve S1-M3-25 °) 30,3 1850
03A3-4 R1 MS132-6,3 ve S1-M3-25 °) 30,3 1850
04A0-4 R1 MS132-10 ve $1-M3-25 °) 30,3 1850
05A6-4 R1 MS132-10 ve $1-M3-25 °) 30,3 1850
07A2-4 R1 MS165-16 30,3 1850
09A4-4 R1 MS165-16 30,3 1850
12A6-4 R2 MS165-20 30,3 1850
17A0-4 R3 MS165-32 30,3 1850
25A0-4 R3 MS165-42 30,3 1850
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. P . 4

Tu%ggfiso- Kasa MMP tipi 1)2)3) MInII’:::;\ muhafaza lil:;:ml )
032A-4 R4 MS165-54 75,0 4577
038A-4 R4 MS165-65 75,0 4577
045A-4 R4 MS5100-100 / MS165-73 75,0 4577
050A-4 R4 MS5100-100 / MS165-80 75,0 4577

1) Listelenen tiim manuel motor korumalari, 50 kA degerine kadar E Tipi kendinden korumali olan MS165-80
disinda, 65 kA degerine kadar E Tipi kendinden korumalidir. Bkz. ABB manual motor starter catalog
(1SBC100214C0201) for complete technical data on the ABB Type E manual motor protectors. Bu manuel
motor koruyucularinin brangman devresi korumasi igin kullanilmasi amaciyla, UL listesinde bulunan E Tipi
manuel motor koruyuculari olmalari gereklidir; aksi halde yalnizca Motor Baglanti Kesicisi olarak kullanilabilirler.
"Motor Baglanti Kesicisi", panelin yik tarafinda motorun hemen éniinde bulunan bir baglanti kesicidir.

Sadece 480Y/277 V delta sistemler: Boll isaretiyle ayriimis gerilim degerleri (yani 480Y/277 VV AC) olan kisa
devre koruma cihazlari, yalnizca, hat-toprak geriliminin iki degerden kigtiginu asmadidi (yani 277 V AC) ve
hat-hat geriliminin iki degerden blyigunt agsmadigi (yani 480 V AC) iyi topraklanmis sebekelerde kullanilabilir.
Kuguk deger cihazin kutup basina kesme kapasitesini ifade eder.

Manuel motor koruyuculari, gereksiz tetiklenmelerden kaginmak igin tetiklenme sinirinin fabrika ayarindan
sUrlicl giris amperine veya daha Gzerine ¢ikariimasini gerektirebilir. Manuel motor korumasi maksimum akim
tetikleme seviyesine ayarliysa ve gereksiz tetikleme oluyorsa, bir boy blytik MMP boyutunu segin. (MS132-10,
MS132 kasa tipinde 65 kA'da E Tipini karsilayan en yliksek boyuttur; bir biylik boyut MS165-16'dir.)

Tum surucllerde muhafaza, uygulamalarin belirli termik hususlarina uymanin yani sira sogutma igin bos alan
saglayacak sekilde boyutlandiriimalidir. Teknik verilere bakin. Sadece UL igin: Tabloda gosterilen ABB E Tipi
MMP ile kullanildiginda minimum muhafaza hacmi UL listesinde belirtilmistir. UL tip 1 kitli duvara monte
edilmig surtcdler igin sigorta kullaniimaldir.

Tip E kendinden korumali sinifini kargilamak igin S1-M3-25 hat tarafi besleme terminalinin manuel motor
koruyucusuyla birlikte kullanimini gerektirir.
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Boyutlar ve agirhiklar

Boyutlar - IP20/UL acik tip

D
w
B5 L.21]
&) — @10 [.40)
[ B
H2| H1 i H3 M2
© 1
25 1.20] /95 5019
M1
Kasa Boyutlar, IP20/UL acik tip
tipi H1 H2 H3 P} D2 M1 M2
mm | ing |mm | ing [mm | ing |mm | ing | mm | ing | mm | ing | mm | in¢
RO |[205| 8,1 |223(88|170|6,7 | 70 | 28 (176 | 6,9 | 50 [1,97| 191 | 7,52
R1 |205| 81 |223|(88|170|6,7 | 70 | 28 (176 | 6,9 | 50 [1,97| 191 | 7,52
R2 | 205|811 |223(88|170|6,7 | 95 | 3,7 176 | 6,9 | 75 [2,95| 191 | 7,52
R3 |[205| 8,1 |223|88|170| 6,7 | 170 | 6,7 | 176 | 6,9 | 148 | 5,83 | 191 | 7,52
R4 |205| 8,1 |240| 95 | 170 | 6,7 | 260 | 10,2 | 176 | 6,9 | 234 [ 9,21 | 191 | 7,52

1) Bir yan opsiyon, surliciiniin genisligini artirir.
2) BIO-01 ylksek kapak, surliciiniin derinligini 15 mm (0,6 ing) artirir.

H1 Yukseklik arka
H2 Yukseklik

H3 Yikseklik 6n
w Genislik

D Derinlik

M1, M2 Montaj deligi mesafesi




Boyutlar - UL Tip 1 kiti bulunan siiriicu
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ABB
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H3
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M2

M3

Kasa

tipi

Boyutlar, UL Tip 1 kiti bulunan siiriicii

H1

H2

H3

G

D

M1

M2

M3

mm

ing

mm

ing

mm

ing

mm

ing

mm

ing

mm

ing

mm

ing

mm

ing

RO

205

8,1

285

11,2

247

9,7

70

2,8

191

7,5

50

1,97

191

7,52

32

1,26

R1

205

8,1

293

11,5

247

9,7

70

2,8

191

7,5

50

1,97

191

7,52

32

1,26

R2

205

8,1

293

11,5

247

9,7

95

3,7

191

7,5

75

2,95

191

7,52

32

1,26

R3

205

8,1

329

13,0

261

10,3

170

6,7

191

7,5

148

5,83

191

7,52

36

1,42

R4

205

8,1

391

15,3

312

12,3

260

10,2

196

7,7

234

9,21

191

7,52

38

1,50

1) Bir yan opsiyon, surliciiniin genisligini artirir.

H1
H2
H3
W
D

Yukseklik arka
Yikseklik

Yiikseklik 6n
Geniglik
Derinlik
M1, M2, M3  Montaj deligi mesafesi
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Agirliklar
Kasa Agirliklar
tipi IP20/UL agik tip ULTip1"
kg pound kg pound

RO 1,4 3,1 0,4 1,0
R1 1,4 3,1 0,4 1,0
R2 2,0 4,4 0,5 1.1
R3 33 7.3 0,7 1,5
R4 53 1,7 1.2 2,7

1) UL Tip 1 kitinin ek agirig.

Bos yer gereksinimleri

Kasa Bos yer gereksinimi
Ustte ) Altta Yanlar?)
mm ing mm ing mm ing
Tumi 75 3 75 3 0 0

1) Opsiyonel UL Tip 1 kitine sahip surtculer: 50 mm (2 ing) (bashgin Gstinden olgUlmustir).
2) Yandan monte edilen bir opsiyon, siriictinin sag tarafinda 20 mm (0,8 in¢) bos alan gerektirir.

Kayiplar, sogutma verileri ve guriilti

Kasa boyutu RO olan sirtculer dogal konveksiyonlu sojutmaya sahiptir. Kasa boyutu
R1...R4 olan suricilerde sogutma fani bulunur. Hava akigi yonu, asagidan yukariya
dogrudur.

Tip ACS380- Tipik gii¢ kayb|1) Hava akisi Giiriilti Kasa
0dxx-... w BTU/saat m3/h CFM dB(A) tipi
1 fazh UN =230V
02A4-1 33 113 - - <30 RO
03A7-1 49 167 - - <30 RO
04A8-1 67 229 57 33 63 R1
06A9-1 93 317 57 33 63 R1
07A8-1 106 362 57 33 63 R1
09A8-1 92 314 63 37 59 R2
12A2-1 115 392 63 37 59 R2
3 fazl Uy =230 V
02A4-2 39 133 57 33 63 R1
03A7-2 57 194 57 33 63 R1
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Tip ACS380- Tipik giig kaybi 1) Hava akisi Giriiltii Kasa
04xx-... w BTU/saat m3/h CFM dB(A) tipi
04A8-2 72 246 57 33 63 R1
06A9-2 111 379 57 33 63 R1
07A8-2 105 358 57 33 63 R1
09A8-2 140 478 57 33 63 R1
12A2-2 149 508 63 37 59 R2
17A5-2 265 904 128 75 66 R3
25A0-2 398 1358 128 75 66 R3
032A-2 350 1194 150 88 69 R4
048A-2 561 1914 150 88 69 R4
055A-2 676 2307 150 88 69 R4

3 fazli Uy = 400/480 V/
01A8-4 28 9% - - <30 RO
02A6-4 44 150 57 33 63 R1
03A3-4 55 188 57 33 63 R1
04A0-4 62 212 57 33 63 R1
05A6-4 91 311 57 33 63 R1
07A2-4 100 341 57 33 63 R1
09A4-4 140 478 57 33 63 R1
12A6-4 165 563 63 37 59 R2
17A0-4 259 884 128 75 66 R3
25A0-4 390 1331 128 75 66 R3
032A-4 396 1351 150 88 69 R4
038A-4 497 1696 150 88 69 R4
045A-4 582 1986 150 88 69 R4
050A-4 672 2293 150 88 69 R4

1) Motor nominal frekansinin %90'inda ve siiriicii nominal ¢ikis akiminin %100'inde c¢alistiginda tipik sirtcl
kayiplar.

Tipik gui¢ kablosu boyutlari

Bu bdlimdeki tabloda nominal siriict akiminda kullanilacak tipik gui¢ kablosu ve iletken
boyutlari verilmistir.

Not: PE iletkenin kesit alani 10 mm?2 Cu altinda oldugu takdirde, IEC/EN 61800-5-1’e
gore iki ayri PE (topraklama) iletkeni kullaniimasi zorunludur.

Tip ACS380-|  Kablo boyutu, Cu (mm?2)1) iletken boyutu, Cu (AWG) Kasa
04xx-... tipi

1 fazh Uy =230V
02A4-1 3x1,5+15 | 16 | RO
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Tip ACS380- Kablo boyutu, Cu (mm2)1) iletken boyutu, Cu (AWG) Kasa
04xx-... tipi
03A7-1 3x1,5+1,5 16 RO
04A8-1 3x15+15 16 R1
06A9-1 3x1,5+15 16 R1
07A8-1 3x1,5+1,5 16 R1
09A8-1 3x25+25 14 R2
12A2-1 3x25+25 14 R2

3 fazli Uy =230 V
02A4-2 3x15+15 16 R1
03A7-2 3x1,5+15 16 R1
04A8-2 3x1,5+1,5 16 R1
06A9-2 3x1,5+15 16 R1
07A8-2 3x15+15 16 R1
09A8-2 3x25+25 14 R1
12A2-2 3x25+25 14 R2
17A5-2 3%6 + 6 10 R3
25A0-2 3%6 + 6 10 R3
032A-2 3x10 + 10 8 R4
048A-2 3%x25+ 16 4 R4
055A-2 3%x25+ 16 4 R4

3 fazli UN = 400 V veya 480 V
01A8-4 3x1,5+1,5 16 RO
02A6-4 3x15+15 16 R1
03A3-4 3x1,5+15 16 R1
04A0-4 3x1,5+1,5 16 R1
05A6-4 3x15+15 16 R1
07A2-4 3x1,5+15 16 R1
09A4-4 3x2,5+25 14 R1
12A6-4 3x25+25 14 R2
17A0-4 3%6 + 6 10 R3
25A0-4 3%6 + 6 10 R3
032A-4 3x10 + 10 8 R4
038A-4 3x16 + 16 6 R4
045A-4 3x25 + 16 4 R4
050A-4 3x25 + 16 4 R4

1) Simetrik, blendajli, iig fazli bakir kablo.
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Glg¢ kablolari i¢in terminal verileri

ilk tablo, terminal verilerini S birimlerinde gOsterir. ikinci tablo, terminal verilerini ingiliz
Ol¢u birimlerinde gosterir.

Tip ACS380-| L1, L2, L3, T1/U, T2/V, T3/W, R-, R+/ PE
04xx-... UDC+
Minimum | Maksimum |Sikmatorku| Minimum | Maksimum |Sikma torku
(som/dam- | (som/dam- (som/dam- | (som/dam-

arh) arh) arh) arh)

mm? mm? N-m mm? mm? N-m
1 fazh UN =230 V
02A4-1 0,5/0,5 4/2,5 0,5...0,6 4/2,5 6/4 1,2
03A7-1 0,5/0,5 4/2,5 0,5...0,6 4/2,5 6/4 1,2
04A8-1 0,5/0,5 4/2,5 0,5...0,6 4/2,5 6/4 1,2
06A9-1 0,5/0,5 4/2,5 0,5...0,6 4/2,5 6/4 1,2
07A8-1 0,5/0,5 4/2,5 0,5...0,6 4/2,5 6/4 1,2
09A8-1 0,5/0,5 4/2,5 0,5...0,6 4/2,5 6/4 1,2
12A2-1 0,5/0,5 4/2,5 0,5...0,6 4/2,5 6/4 1,2
3 fazli UN =230 V
02A4-2 0,5/0,5 4/2,5 0,5...0,6 4/2,5 6/4 1,2
03A7-2 0,5/0,5 4/2,5 0,5...0,6 4/2,5 6/4 1,2
04A8-2 0,5/0,5 4/2,5 0,5...0,6 4/2,5 6/4 1,2
06A9-2 0,5/0,5 4/2,5 0,5...0,6 4/2,5 6/4 1,2
07A8-2 0,5/0,5 4/2,5 0,5...0,6 4/2,5 6/4 1,2
09A8-2 0,5/0,5 4/2,5 0,5...0,6 4/2,5 6/4 1,2
12A2-2 0,5/0,5 4/2,5 0,5...0,6 4/2,5 6/4 1,2
17A5-2 0,5/0,5 10/6 1,2...1,5 4/2,5 6/4 1,2
25A0-2 0,5/0,5 10/6 1,2...1,5 4/2,5 6/4 1,2
032A-2 0,5/0,5 25/16 2,5...3,7 10/6 25/16 2,9
048A-2 0,5/0,5 25/16 2,5..37 10/6 25/16 29
055A-2 0,5/0,5 25/16 2,5...3,7 10/6 25/16 2,9
3 fazli UN =400 V
01A8-4 0,5/0,5 4/2,5 0,5...0,6 4/2,5 6/4 1,2
02A6-4 0,5/0,5 4/2,5 0,5...0,6 4/2,5 6/4 1,2
03A3-4 0,5/0,5 4/2,5 0,5...0,6 4/2,5 6/4 1,2
04A0-4 0,5/0,5 4/2,5 0,5...0,6 4/2,5 6/4 1,2
05A6-4 0,5/0,5 4/2,5 0,5...0,6 4/2,5 6/4 1,2
07A2-4 0,5/0,5 4/2,5 0,5...0,6 4/2,5 6/4 1,2
09A4-4 0,5/0,5 4/2,5 0,5...0,6 4/2,5 6/4 1,2
12A6-4 0,5/0,5 4/2,5 0,5...0,6 4/2,5 6/4 1,2
17A0-4 0,5/0,5 10/6 1,2...1,5 4/2,5 6/4 1,2
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Tip ACS380-| L1, L2, L3, T1/U, T2/V, T3/W, R-, R+/ PE
04xx-... uDC+
Minimum | Maksimum |Sikmatorku| Minimum | Maksimum |Sikma torku
(som/dam- | (som/dam- (som/dam- | (som/dam-
arh) arh) arl) arh)
mm? mm? N-m mm? mm? N-m
25A0-4 0,5/0,5 10/6 1,2..1,5 4/2,5 6/4 1,2
032A-4 0,5/0,5 25/16 25..3,7 10/6 25/16 2,9
038A-4 0,5/0,5 25/16 25...37 10/6 25/16 2,9
045A-4 0,5/0,5 25/16 2,5...37 10/6 25/16 2,9
050A-4 0,5/0,5 25/16 2,5..3,7 10/6 25/16 2,9
Tip ACS380-| L1, L2, L3, T1/U, T2/V, T3/W, R-, R+/ PE
04xx-... uDC+
Minimum | Maksimum |Sikmatorku| Minimum | Maksimum |Sikma torku
AWG AWG Ibf-ing AWG AWG Ibf-ing
1 fazh UN =230 V
02A4-1 18 10 5 12 10 10,6
03A7-1 18 10 5 12 10 10,6
04A8-1 18 10 5 12 10 10,6
06A9-1 18 10 5 12 10 10,6
07A8-1 18 10 5 12 10 10,6
09A8-1 18 10 5 12 10 10,6
12A2-1 18 10 5 12 10 10,6
3 fazli Uy =230 V
02A4-2 18 10 5 12 10 10,6
03A7-2 18 10 5 12 10 10,6
04A8-2 18 10 5 12 10 10,6
06A9-2 18 10 5 12 10 10,6
07A8-2 18 10 5 12 10 10,6
09A8-2 18 10 5 12 10 10,6
12A2-2 18 10 5 12 10 10,6
17A5-2 18 6 11...13 12 10 10,6
25A0-2 18 6 11...13 12 10 10,6
032A-2 18 2 22...32 8 4 25,7
048A-2 18 2 22...32 8 4 25,7
055A-2 18 2 22...32 8 4 25,7
3 fazli Uy =480 V
01A8-4 18 10 5 12 10 10,6
02A6-4 18 10 5 12 10 10,6
03A3-4 18 10 5 12 10 10,6
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Tip ACS380-| L1,L2,L3, T1/U, T2/V, T3/W, R-, R+/ PE
04xx-... uUDC+

Minimum | Maksimum |Sikmatorku| Minimum | Maksimum [Sikma torku

AWG AWG Ibf-ing AWG AWG Ibf-ing

04A0-4 18 10 5 12 10 10,6
05A6-4 18 10 5 12 10 10,6
07A2-4 18 10 5 12 10 10,6
09A4-4 18 10 5 12 10 10,6
12A6-4 18 10 5 12 10 10,6
17A0-4 18 6 11...13 12 10 10,6
25A0-4 18 6 11...13 12 10 10,6
032A-4 18 2 22...32 8 4 25,7
038A-4 18 2 22...32 8 4 25,7
045A-4 18 2 22...32 8 4 25,7
050A-4 18 2 22...32 8 4 25,7
Not:

+  Belirtilen minimum kablo boyutu, maksimum yiikte yeterli akim tagima kapasitesine
sahip olmayabilir.

+  Terminaller, belirtilen maksimum kablo boyutundan bir boyut daha buyuk iletkeni
kabul etmez.

» Terminal basina maksimum iletken sayisi 1'dir.

Kontrol kablolari i¢in terminal verileri

Bu tablo, standart sirlci ¢esidinin, yani BMIO-01 G/C ve Modbus moddll iceren temel
birimin kontrol kablosu terminal verilerini gésterir.

Kablo boyutu

Moment

mm

2

AWG

N-m

Ibf-ing

0,14...1,5

26...16

0,5...0,6

44..53
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Harici EMC filtreleri

Tabloda harici EMC filtreleri gosterilmektedir. Ayrica bkz. EMC uyumlulugu ve motor
kablo uzunlugu ve EMC uyumlulugu (IEC/EN 61800-3:2004 + A1:2012) (sayfa 159).
Uyumluluk bilgileri igin bkz. Kategori C1 (sayfa 160).

Tip ACS380- EMC filtre tipi
04xx-... ABB siparis kodu | Schaffner siparis kodu
1 fazh UN =230 V
02A4-1 RFI-11 FS 21754-6,1-07
03A7-1 RFI-12 FS 21754-16,1-07
04A8-1 RFI-12 FS 21754-16,1-07
06A9-1 RFI-12 FS 21754-16,1-07
07A8-1 RFI-12 FS 21754-16,1-07
3 fazli Uy =230V
02A4-2 RFI-32 FN 3258-16-44
03A7-2 RFI-32 FN 3258-16-44
04A8-2 RFI-32 FN 3258-16-44
06A9-2 RFI-32 FN 3258-16-44
07A8-2 RFI-32 FN 3258-16-44
09A8-2 RFI-32 FN 3258-16-44
12A2-2 RFI-33 FN 3258-30-33
17A5-2 RFI-33 FN 3258-30-33
25A0-2 RFI-33 FN 3258-30-33
032A-2 RFI-34 FN 3258-100-35
048A-2 RFI-34 FN 3258-100-35
055A-2 RFI-34 FN 3258-100-35
3 fazl UN = 400 V
01A8-4 RFI-32 FN 3258-16-44
02A6-4 RFI-32 FN 3258-16-44
03A3-4 RFI-32 FN 3258-16-44
04A0-4 RFI-32 FN 3258-16-44
05A6-4 RFI-32 FN 3258-16-44
07A2-4 RFI-32 FN 3258-16-44
09A4-4 RFI-32 FN 3258-16-44
12A6-4 RFI-33 FN 3258-30-33
17A0-4 RFI-33 FN 3258-30-33
25A0-4 RFI-33 FN 3258-30-33
032A-4 RFI-34 FN 3258-100-35
038A-4 RFI-34 FN 3258-100-35
045A-4 RFI-34 FN 3258-100-35
050A-4 RFI-34 FN 3258-100-35
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Harici bir EMC filtresi kullaniyorsaniz dahili EMC filtresinin baglantisini kesmeniz gerekir.
Elektriksel kurulum talimatlarina bakin.

Elektrik sebekesi 6zellikleri

Gerilim (U1) Giris gerilimi arahgi:
ACS380-04xx-xxxx-1 surtcdler: 1 fazh 200 ... 240 V AC -%15 ... +%10
ACS380-04xx-xxxx-2 surtcdler: 3 fazh 200 ... 240 V AC -%15 ... +%10
ACS380-04xx-xxxx-4 surtcller: 3 fazh 380 ... 480 V AC -%15 ... +%10
Sebeke tipi Kamu algak gerilim sebekeleri. Simetrik topraklamali TN-S sistem, IT

(topraklamasiz), kdse topraklamal delta. Diger sistemlere (6rnegin, TT
veya orta nokta topraklamali delta) baglamadan énce ABB'ye danigin.

Nominal kosullu kisa
devre akimi
(IEC 61800-5-1)

Sigorta tablolarinda verilen sigortalar ile korundugunda 65 kA.

Kisa devre akim kor-
umasi (UL 61800-5-1,
CSA C22.2 No. 274-13)

ABD ve Kanada: Siric(, sigorta tablosunda verilen sigortalar ile korund-
ugu zaman 480 V maksimum gerilimde en fazla 100 kA simetrik amper
(rms) iletebilen bir devrede kullaniimaya uygundur.

Giris bobini

Surucu terminallerindeki agin kisa devre kapasitesi bu tabloda belirtilend-
en daha fazlaysa giris bobini kullanin:

Girig gerilimi RO, R1, R2 R3, R4
1 fazh 200 ... 240 V >1,5 kA -

3 fazli 200 ... 240 V >5,0 kKA >7,5 kA
3 fazli 380 ... 480 V >5,0 kA >10 kA

Siruci terminallerinin kisa devre kapasitesi tablodaki degerin altina
dusurdlirse surlcl igin tek bobin kullanabilirsiniz.

Frekans (f1)

47 ... 63 Hz, maksimum degisim hizi %2/sn

Dengesizlik

Nominal fazdan, faz giris gerilimine maks. £ %3

Temel gii¢ faktori
(cos phi)

0,98 (nominal yukte)

Motor baglanti verileri

Motor tipi Asenkron AC endlksiyon motorlari, sabit miknatisli senkron motorlar
veya ABB senkron reliiktans motorlari (SynRM motorlar)

Gerilim (U2) 0... U1, 3 fazli simetrik

Kisa devre korumasi
(IEC 61800-5-1,
UL 61800-5-1)

Motor ¢ikisi, IEC 61800-5-1 ve UL 61800-5-1 uyarinca kisa devreye karsi
korumalidir.

Frekans (f2)

0...599 Hz

Frekans ¢oziiniirligi

0,01 Hz

Akim

Bu kilavuzda verilen elektriksel degerlere bakin.

Anahtarlama frekansi

2,4,8yada 12 kHz
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Motor kablosu uzunlugu

Operasyonel galigma ve motor kablo uzunlugu
Sdrlci, bu maksimum motor kablosu uzunluklarinda optimum performansla galisacak
sekilde tasarlanmigtir. Degerler, 4 kHz anahtarlama frekansi igin gegerlidir.

Not: Bu motor kablosu uzunluklarinin iletilen ve yayilan emisyonlari IEC/EN 61800-3’lin
EMC gereksinimlerine uymaz.

Kasa Maksimum motor kablo uzunlugu
m | ft

Standart suricu, harici opsiyonsuz
RO...R4 100 | 328

Not: Cok motorlu sistemlerde, tiim motor kablosu uzunluklarinin hesaplanan toplami,
tabloda verilen maksimum motor kablosu uzunlugunu gecmemelidir.

EMC uyumlulugu ve motor kablo uzunlugu

IEC/EN 61800-3’tin EMC gerekliliklerine uyumluluk i¢in bu maksimum motor kablosu
uzunluklarini agmayin. Degerler 4 kHz anahtarlama frekansi icin gecerlidir.

Kasa Maksimum motor kablo uzunlugu, 4 kHz
c1 c2 c3

m ft m ft m ft

Dahili EMC filtresiyle
1 fazli 200 ... 240 V (ACS380-042x)

RO - - 10 33 10 33
R1 - - 10 33 10 33
R2 - - 10 33 10 33
3 fazli 380 ... 480 V (C2: ACS380-042x, C3: ACS380-040x)
RO - - 10 33 30 98
R1 - - 10 33 30 98
R2 - - 10 33 20 66
R3 - - 10 33 30 98
R4 - - 10 33 30 98
Opsiyonel harici EMC filtresiyle
1 fazh 200 ... 240 V (ACS380-040x)
RO 10 33 10 33 10 33
R1 10 33 10 33 10 33
R2 - - - - - -

3 fazl 200 ... 240 V (ACS380-040x)
Rt | - | - ] 2 66 20 66
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Kasa Maksimum motor kablo uzunlugu, 4 kHz
c1) Cc2 c3

m ft m ft m ft
R2 - - 20 66 20 66
R3 - - 20 66 20 66
R4 - - 20 66 20 66

3 fazli 380 ... 480 V (ACS380-040x)

RO 30 98 30 98 30 98
R1 40 131 40 131 40 131
R2 40 131 40 131 40 131
R3 40 131 40 131 40 131
R4 30 98 30 98 30 98

1) Yalnizca iletilen emisyonlarla kategori C1. Yayilan emisyonlar standart emisyon 6lgim diizenegiyle
olgtldiginde uyumlu degildir ve kabin ve makine tesisatlarinda tek tek élgtimelidir.

Not: Yayilan emisyonlar, ACS380-042x siriicii ile C2’ye géredir. ACS380-040x surtcller
icin, harici EMC filtresiyle yayilan emisyonlar C2 limitlerini yerine getirmek igin bir metal

muhafaza kullanin.

Kontrol baglanti verileri

Analog girisler (Al1,
Al2)

Gerilim sinyali, tek uclu

0...10 V DC (%10 ekstra aralik, 11V DC
maks.)
Rin = 221,6 kohm

Akim sinyali, tek uglu

0 ... 20 mA (%10 ekstra aralik, 22 mA maks.)
Rjn = 137 ohm

Hata

tam olcegin £%1,0'i

Asiri gerilim korumasi

en fazla 30 V DC

Potansiyometre refer-
ans degeri

10 V DC £%1, maks. yik akimi 10 mA

Analog cikis (AO) 1)

Akim ¢ikis modu

0 ... 20 mA (%10 ekstra aralik, 22 mA maks.)
500 ohm yikine

Gerilim gikis modu

0...10 V DC (%10 ekstra aralik, 11V DC
maks.) 200 kohm minimum ytiike (direng)

Hata

tam o6lgegin <%1,0'i

Yardimci gerilim
cikigi/opsiyonel girig
(+24V)

Cikis olarak

+24 V DC * %10, maks. 250 mA

Giris olarak (opsiyonel)

+24'V DC £%10, maks. 1000 mA (dahili fan yiikii
dahil)

Dijital girigler
(DI1...DI5)

Gerilim 12 ... 24V DC (dahili veya harici besleme) Maks.
30V DC.
Tip PNP ve NPN

Giris empedansi

Rin = 2 kohm
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Programlanabilir dij1it- Girig olarak:
al G/G (DIO1, DIO2) ) [Gerilim 12 ... 24 V DC dahili veya harici besleme ile.
Maks. 30 V DC.
Tip PNP ve NPN
Girig empedansi Rin = 2 kohm
Cikis olarak:
Tip Transistor ¢ikisi PNP
Maks. anahtarlama 30vDC
gerilimi
Maks. anahtarlama 70 mA / 30 DC, kisa devre korumali
akimi
Frekans 10 Hz ... 16 kHz
Cozunarluk 1Hz
Role cikisi (RA, RB, |[Tip 1 C'den (NO + NC)
RC) Maks. anahtarlama 250 V AC /30 V DC
gerilimi
Maks. anahtarlama 2A
akimi
Frekans girisi (FI) 10 Hz ... 16 kHz

DI3 ile DI4, dijital giris veya frekans girisi olarak kullanilabilir.

Frekans ¢ikisi (FO)

DIO1 ile DIO2, dijital ¢ikis veya frekans ¢ikisi olarak kullanilabilir.

Giivenli moment kap-
atma (STO) arabirimi
(SGND, S+, S1, S2)

Bkz. Giivenli moment kapatma fonksiyonu (sayfa 207)

EIA-485 dahili haberl-
esme agi sistemi (A+,
B-, BGND)

Konektor disi 5 mm, maksimum kablo boyutu 2,5 mm?2 (14 AWG)
Fiziksel katman: RS-485

Kablo tipi: Veri icin bukimli gift ve sinyal toprak baglantisi icin tekli veya
ciftli teli olan blendajli bukumlu cift kablo, nominal empedans

100 ... 165 ohm, 6rnegin Belden 9842

Veri aktarim hizi: 9,6 ... 115,2 kbit/sn

Jumper ile sonlandirma

Kumanda paneli -
surucu baglantisi

EIA-485, erkek RJ-45 konektdr, kablo tipi CAT 5e veya daha iyi, maksim-
um kablo uzunlugu 100 m (328 ft)

Kumanda paneli -
Bilgisayar baglantisi

USB Tip A — Tip Mini-B kablo, maksimum kablo uzunlugu 3 m (9,8 ft)

1) Belirli kosullarda BMIO-01 gikisinin davranislariyla ilgili bilgiler igin kontrol kablosu baglanti talimatlarindaki
varsayllan G/G baglanti semasina bakin.

Fren direnci baglanti verileri

Kisa devre korumasi
(IEC 61800-5-1,

IEC 60439-1,

UL 61800-5-1)

Fren direnci gikisi, IEC/EN 61800-5-1 ve UL 61800-5-1 uyarinca kisa
devreye kars! kosullu olarak korumahdir.
Nominal kosullu kisa devre akimi IEC 60439-1'de tanimlandigi gibidir.
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Enerji verimliligi verileri (ecodesign)

IEC 61800-9-2'ye gore enerji verimliligi verileri ecodesign aracinda mevcuttur
(https://ecodesign.drivesmotors.abb.com/).

1~230 V siruculer i¢in enerji verimliligi verileri saglanmaz. Tek fazh girisli srtictler, AB
ecodesign gereksinimleri (AB/2019/1781 yonetmeligi) veya Birlesik Krallik ecodesign
gereksinimleri (SI 2021 No. 745 yonetmeligi) kapsaminda degildir.

Koruma siniflari

Koruma sinifi
(IEC/EN 60529)

IP20. Temasa karsi koruma gereksinimlerini karsilamak i¢in sirtici bir
kabin igine kurulmalidir.

Muhafaza tipleri
(UL 61800-5-1)

UL agik tip. Yalnizca kapali alanda kullanmak igindir. UL Tip 1 kiti opsiy-
onel olarak mevcuttur.

Asin gerilim kategor-
isi (IEC 60664-1)

Koruyucu siniflar
(IEC/EN 61800-5-1)

Ortam kosullari

Siricinin ortam kosullari sinirlart agagida verilmistir. Striicl isitmali, kontrolll bir
kapali mekanda kullaniimalidir.



https://ecodesign.drivesmotors.abb.com/
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Gereklilikler

Kullanim sabit kull-
anim icin kurulu

Depolama koruyucu
paket icinde

Tasima koruyucu
paket icinde

Kurulum yerinin
rakimi

230 V siiriiciiler: Deniz
seviyesinin

0...2000 m

(0 ... 6562 ft) lizerinde
(1000 m [3281 ft] uzer-
inde cikis degerinin
disurulmesi ile)
400/480 V suriciiler:
Deniz seviyesinin
0...4000 m

(0 ... 13123 ft) Gizerinde
(1000 m [3281 ft] uzer-
inde cikis degerinin
disurulmesi ile)

Bkz. Cikis deger
distisii (sayfa 129).

Cevre hava sicakhgr.

-10 ... +60 °C

(14 ... 140 °F). RO kasa
igin, -10 ... +50 °C

(14 ... 122 °F).
Sicaklik 50 °C (122 °F)
degerinden fazlaysa,
¢ikis degerinin
duslrtlmesi gerekir.
Bkz. Cikis deger
distlisii (sayfa 129).
Donmaya izin veriimem-
elidir.

-40 ... +70 °C +%2
(-40 ... +158 °F +%2)

-40 ... +70 °C +%2
(-40 ... +158 °F +%2)

Bagil nem

%5 ... %95

Maks. %95

Maks. %95

Yogusma olmamalidir. Korozyona neden olan gazlarin bulunmasi durum-

unda maksimum izin verilen bagil nem %60'r.

Kirlilik diizeyleri
(IEC 60721-3-x)

IEC 60721-3-3: 2002

IEC 60721-3-1: 1997

IEC 60721-3-2: 1997

- Kimyasal gazlar Sinif 3C2 Sinif 1C2 Sinif 2C2
- Kati maddeler 3S2 sinifi. iletken toz | 1S3 sinifi. (paketleme |Sinif 2S2
olmamalidir. bunu desteklemelidir,

aksi halde 1S2)

Kirlilik derecesi
(IEC/EN 61800-5-1)

Kirlilik derecesi 2
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Gereklilikler

Kullanim sabit kull-
anim igin kurulu

Depolama koruyucu
paket icinde

Tasima koruyucu
paket iginde

Siniisoidal titresim
(IEC 60068-2-6, Test
Fc 2007-12)

frekans 10 ... 150 Hz;
genlik £0,075 mm
(0,003 ing),

10 ... 57,56 Hz;

sabit maksimum hizl-
anma 10 m/sn2

(33 ft/sn2),

57,56 ... 150 Hz; tar-
ama: 1 oct/dak;

STO etkinken her eks-
ende 10'ar tarama
dongusu;

belirsizlik orani +%5,0;
normal montaj

Darbe/(IEC 60068-2-
27,1STA1A)

izin verilmez

ISTA 1A uyarinca.
Maks. 100 m/sn?
(330 ft/sn2), 11 ms.

ISTA 1A uyarinca.
Maks. 100 m/sn2
(330 ft/sn?), 11 ms.

Serbest diisme

76 cm (30 ing)

76 cm (30 ing)

Malzemeler

Malzemeler

Siriicii muhafazasi

Sicak daldirma ginko kaplamali gelik sac 1,5 mm (0,06 in¢). Haddeden

cekilmis aliminyum AISi.

PC/ABS 2 mm (0,08 ing), PC+%10GF 2,5 ... 3 mm (0,10 ... 0,12 ing) ve
PA66+%25GF 1,5 mm (0,06 in), tamami NCS 1502-Y renkli (RAL 9002

/ PMS 420 C)

Ambalaj

Oluklu karton

Elden Cikarma

Sirtcinin temel pargalari dogal kaynaklari ve enerjiyi korumak lzere geri
doénusturilebilir. Urtin pargalari ve malzemeleri pargalarina ayrilarak sékilmelidir.

Genellikle gelik, aliminyum, bakir ve alagimlari ile degerli metaller gibi tim metaller
malzeme olarak geri dénusturilebilir. Plastikler, kauguk, mukavva ve diger ambalaj
malzemeleri enerji geri kazaniminda kullanilabilir. Baski devre kartlarinin ve blylk
elektrolitik kondansatérlerin IEC 62635 yonergelerine uygun olarak selektif isleme tabi
tutulmalari gerekir. Geri dénusume katkida bulunmak igin, plastik parcalarda uygun bir
tanimlama kodu bulunur.

Cevre ile ilgili hususlar hakkinda daha fazla bilgi ve profesyonel geri donisim
uzmanlarina yonelik geri donisim talimatlari igin yerel ABB distribitoriinlizle iletisime
gegin. Kullanim émri sonunda gergeklestirilen islemler uluslararasi ve yerel
diizenlemelere uygun olmalidir.
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Yirirliikteki standartlar

Surlci asagidaki standartlara uygundur:

EN ISO 13849-1:2015

Makine guvenligi - Kontrol sistemlerinin glvenlikle iligkili kisimlari -
Bolum 1: genel tasarim ilkeleri

EN ISO 13849-2:2012

Makine giivenligi - Kontrol sistemlerinin guvenlikle iligkili kisimlari -
Bolim 2: Dogrulama

EN 60204-1:2006 +
A1:2009 + AC:2010

Makine guivenligi. Makinelerin elektrik teghizatlari. Bélim 1: Genel ger-
eklilikler. Uyumluluk hikimleri: Makinenin montajini tamamlayan taraf
 bir acil durdurma cihazi takmaktan sorunludur
* besleme ayirma cihazi takmaktan sorunludur

EN 62061:2005 +
AC:2010 + A1:2013 +
A2:2015

Makine giivenligi — Glivenlikle ilgili elektrikli, elektronik ve programlanab-
ilir elektronik kontrol sistemlerinin fonksiyonel glivenligi

EN 61800-3:2004 +
A1:2012
IEC 61800-3:2004 +
A1:2011

Ayarlanabilir hizli elektrikli strtict sistemleri. Bolim 3: EMC gereklilikleri
ve O6zel test yontemleri

IEC/EN 61800-5-
1:2007

Ayarlanabilir hizl elektrikli strlicu sistemleri. Blim 5-1: Guvenlik gereks-
inimleri — Elektriksel, Termik ve Enerji

IEC 61800-9-2:2017

Ayarlanabilir hizl elektrik gticu slirtict sistemleri — Bolim 9-2: Elektrikli
surlicu sistemleri, motor starterleri, gli¢ elektronigi ve bunlarin tahriklenen
uygulamalari i¢in gevreci tasarim — Elektrikli strlict sistemleri ve motor
starterleri icin enerji verimliligi gostergeleri

ANSI/UL 61800-5-
1:2015

Ayarlanabilir hizli elektrikli stirict sistemleri igin UL Standardi — Bélim 5-
1: Guvenlik gereksinimleri — Elektriksel, Termik ve Enerji

CSA C22.2 No. 274-13

Ayarlanabilir hizli stirGculer

isaretler

(__?E isareti

Cce

Uriin, yirarlikteki Avrupa Birligi mevzuatina uygundur. EMC gereksinimlerini kargilamak
icin strtict EMC uyumlulugu ile ilgili ek bilgilere bakin (IEC/EN 61800-3).

UK
CA

UKCA (Birlesik Krallik Uyumlulugu Degerlendirildi) isareti
Uriin, gegerli Birlesik Krallik mevzuatina (Destekleyici Yasalar) uygundur. Biyiik Brit-
anya'da (ingiltere, Galler ve iskogya) piyasaya siiriilen driinler igin isaretieme gereklidir.

Twvworo )

@Mw"g

TUV Glvenlik Onayi isareti (fonksiyonel giivenlik)

Uriin Giivenli Moment Kapatma ve TUV tarafindan ilgili fonksiyonel giivenlik standartl-
arina gore onaylanmis muhtemelen diger (istege baglh) gtivenlik fonksiyonlarini icerir.
Sdrdcdler ve inverterler icin gegerlidir; besleme, fren veya DC/DC dénusturict Gniteleri
veya modiilleri icin gegerli degildir.
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ABD ve Kanada icin UL sinifi isaret
0"5 Uriin, Underwriters Laboratories tarafindan ilgili Kuzey Amerika standartlarina gére
W | test edilmis ve degerlendirilmistir. 600 V'a kadar nominal gerilimler icin gecerlidir.

RCM isareti

@ Uriin, Avustralya ve Yeni Zelanda'da gegerli EMC, telekomiinikasyon ve elektrik giiv-
enligi gerekliliklerine uygundur. EMC gereksinimlerini kargilamak igin strticii EMC uy-
umlulugu ile ilgili ek bilgilere bakin (IEC/EN 61800-3).

EAC (Avrasya Uygunlugu) isareti
[H[ Uriin, Avrasya Giimriik Birligi teknik diizenlemelerine uygundur. Rusya, Belarus ve
Kazakistan'da EAC isareti gereklidir.

Cevre Dostu Kullanim Siiresi (EFUP) igeren Elektronik Bilgi Uriinleri (EIP) sembolii
Uriin, tehlikeli maddelere iliskin Cin Halk Cumhuriyeti Elektronik Enddistrisi Standardina
(SJ/T 11364-2014) uygundur. EFUP 20 yildir.

®

20

AEEE igareti
Kullanim émru sonunda Grtin, normal atik olarak imha edilmemeli, uygun toplama
noktasinda geri donliisim sistemine sokulmalidir.

| >

KC isareti
Uriin, 50...1000 VAC gii¢ kullanan elektrikli veya elektronik ekipman ve bilesenler igin
Kore uriin giivenligi gereklilikleriyle uyumludur.

EMC uyumlulugu (IEC/EN 61800-3:2004 + A1:2012)

Tanimlar

EMC'nin agilimi, Electromagnetic Compatibility'dir (Elektromanyetik Uyumluluk). Bu,
elektrikli/elektronik ekipmanlarin elektromanyetik ortam icinde sorunsuz galisabilmesi
anlamina gelir. Benzer sekilde, ekipmanlar bulundugu alan igindeki diger Grtin veya
sistemleri bozmamali ve parazite neden olmamalidir.

Birinci ortam, mesken olarak kullanilan binalari besleyen alcak gerilim sebekesine bagli
binalari icermektedir.

ikinci ortam, mesken olarak kullaniimayan tesisleri besleyen sebekeye bagh kuruluglari
icermektedir.

C1 kategorisi stiriicti: Nominal gerilimi 1000 V altinda olan, birinci ortamda kullanim
amaciyla tasarlanmig surucu.
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C2 kategorisi strtict: nominal gerilimi 1000 V'un altinda olan ve birincil gevrede
kullanildiginda sadece bir profesyonel tarafindan kurulmasi ve devreye alinmasi gereken
surtcd.

Not: Profesyonel terimi, EMC yonleri de dahil olmak lzere gug sirici sistemlerini
kurmak ve/veya devreye almak igin gereken becerilere sahip bir kisi veya kurulus
anlamina gelmektedir.

C3 kategorisi stirticii: Nominal gerilimi 1000 V’un altinda olan, sadece ikinci ortamda
kullanim amaciyla tasarlanmis olan birinci ortamda kullanim igin tasarlanmis olmayan
surucu.

C4 kategorisi sirticti: Nominal gerilimi 1000 V veya Gzerinde olan, nominal akimi 400 A
veya Uzerinde olan, ikinci ortamda karmasik sistemlerde kullanim amaciyla tasarlanmis
surucu.

Kategori C1
Sdrlci, agsagidaki kosullarla standardin iletilen emisyon sinirlarina uygundur:

1. Opsiyonel EMC filtresi, Harici EMC filtreleri (sayfa 150) bolimine uygun sekilde
segilir ve EMC filtresi kilavuzunda belirtilen sekilde takilir.

2. Motor ve kontrol kablolari bu kilavuzda agiklanan sekilde segilir. EMC talimatlarina
uyulur.

3. Maksimum motor kablosu uzunlugu, belirtilen maksimum degeri gegmemelidir. Bkz.
EMC uyumlulugu ve motor kablo uzunlugu (sayfa 152).

4. Sdrlcu, bu kilavuzda verilen talimatlara uygun olarak kurulmalidir.
Bu uriin radyo frekansi parazitine neden olabilir. Bir yerlesim bolgesinde veya konutlarda,
CE uyumlulugu igin yukarida listelenen gerekliliklere ek olarak ek azaltici dnlemler
gerekli olabilir.

Kategori C2
Bu dahili bir EMC C2 filtresi olan sirtculerde gecerlidir.
Sirucu, asagidaki kosullarda standarda uyum saglamaktadir:

1. Motor ve kontrol kablolari bu kilavuzda agiklanan sekilde segilir. EMC talimatlarina
uyulur.

2. Maksimum motor kablosu uzunlugu, belirtilen maksimum degeri gegmemelidir. Bkz.
EMC uyumlulugu ve motor kablo uzunlugu (sayfa 152).

3. Sdrucu, bu kilavuzda verilen talimatlara uygun olarak kurulmahdir.

Bu Uriin radyo frekansi parazitine neden olabilir. Bir yerlesim bolgesinde veya konutlarda,
CE uyumlulugu igin yukarida listelenen gerekliliklere ek olarak ek azaltici 6nlemler
gerekli olabilir.
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UYARI!

Dahili EMC filtresi baglanmis bir suriicuyt, EMC filtresinin uyumlu olmadigi bir
topraklama sistemine (6rnegin, bir IT sisteme) kurmayin. Besleme sebekesi, dahili
EMC filtresi kondansatérleri Gzerinden toprak potansiyeline baglanir ve bu da
tehlikeye veya suriclye zarar gelmesine neden olabilir.

UYARI!
Radyo frekansi parazitini dnlemek igin, mesken olarak kullanilan tesisleri besleyen
kamu algak gerilim sebekesinde C2 kategorisindeki bir striici kullanmayin.

Kategori C3
Bu dahili bir EMC C3 filtresi olan suruculerde gegerlidir.
Siricu, asagidaki kosullarda standarda uyum saglamaktadir:

1. Motor ve kontrol kablolari bu kilavuzda agiklanan sekilde segilir. EMC talimatlarina
uyulur.

2. Maksimum motor kablosu uzunlugu, belirtilen maksimum degeri gegmemelidir. Bkz.
EMC uyumlulugu ve motor kablo uzunlugu (sayfa 152).

3. Suricu, bu kilavuzda verilen talimatlara uygun olarak kurulmahdir.

UYARI!

Dahili EMC filtresi baglanmis bir suriicuyt, EMC filtresinin uyumlu olmadigi bir
topraklama sistemine (6rnegin, bir IT sisteme) kurmayin. Besleme sebekesi, dahili
EMC filtresi kondansatérleri Gzerinden toprak potansiyeline baglanir ve bu da
tehlikeye veya suriclye zarar gelmesine neden olabilir.

UYARI!
Radyo frekansi parazitini dnlemek igin, mesken olarak kullanilan tesisleri besleyen
kamu algak gerilim sebekesinde C3 kategorisindeki bir striici kullanmayin.

Kategori C4

Kategori 1, 2 veya 3'Un kosullari karsilanamiyorsa, standardin gereklilikleri asagidaki
sekilde karsilanabilir:

1. Komsu algak gerilim sebekelerine asiri emisyon génderiimemesi saglanir. Bazi
durumlarda, transformator ve kablolarda dogal emisyonun bastiriimasi yeterlidir.
Emin olamiyorsaniz, birincil ve ikincil bobinleri arasinda statik perdeleme bulunan
bir besleme transformatéru kullanilabilir.
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Orta gerilim sebekesi
Komsu sebeke

Olglim noktasi

Alcak gerilim

Ekipman (magdur)
Ekipman

Besleme transformatori
Statik ekran

Sdrici

OO (N[O |_[WIN|—

2. Kurulum igin paraziti engelleyen bir EMC plani gizilir. Technical guide No. 3 EMC
compliant installation and configuration for a power drive system (3AFE61348280
[ingilizce]) kilavuzunda bir sablon mevcuttur.

3. Motor ve kontrol kablolari bu kilavuzda agiklanan sekilde segilir. En iyi EMC
performansi icin EMC talimatlarina uyulur.

4. Sdrlcd, bu kilavuzda verilen talimatlara uygun olarak kurulmalidir.

UYARI!

Dahili EMC filtresi baglanmis bir suricuyt, EMC filtresinin uyumlu olmadidi bir
topraklama sistemine (6rnegin, bir IT sisteme) kurmayin. Besleme sebekesi, dahili
EMC filtresi kondansatorleri Gzerinden toprak potansiyeline bagdlanir ve bu da
tehlikeye veya surlicliye zarar gelmesine neden olabilir.

UYARI!
Radyo frekansi parazitini nlemek i¢in, mesken olarak kullanilan tesisleri besleyen
kamu alcak gerilim sebekesinde C4 kategorisinde bir srtict kullanmayin.
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UL kontrol listesi

UYARI!

Bu surtciinun galistinlmasi donanim ve yazilim kilavuzlarinda verilen ayrintil
montaj ve ¢alistirma talimatlarini gerektirir. Kilavuzlar suriici paketinde veya
internette elektronik olarak saglanmaktadir. Kilavuzlarin basili kopyalari Greticiden
siparig edilebilir.

»  Surucu tip tanimlama etiketinin uygulama isaretini icerdiginden emin olun.

+  TEHLIKE - Elektrik carpmasi riski. Giris giiciinii kestikten sonra siiriicli, motor
veya motor kablosu lizerinde islem yapmadan 6nce ara devre kondansatérlerinin
yuku bosaltmalari icin 5 dakika bekleyin.

»  Sdricd, 1sitmal ve kontrolli bir kapali mekanda kullaniimalidir. Striicii muhafaza
sinifina uygun temiz hava kosullarinda kurulmalidir. Sogutma havasinin temiz,
korozif materyallerden ve elektrik agisindan iletken tozlardan arinmis olmasi gerekir.

* Nominal ¢ikis akiminda maksimum ortam hava sicakhgi 50 °C'dir. R1... R4 kasa
tipindeki surlculerde ¢ikis akimi 50 ... 60 °C icin dugurulir.

»  Siricl, bu bélimiin bagka bir yerinde verilen UL sigortalarla korundugunda,
100000 rms simetrik amper, 480 V maksimum (480 V sirlci tipleri) veya 240 V
maksimum (240 V sirtc tipleri) Gzerinde olmayan bir devrede kullanim igin
uygundur. Amper sinifi, uygun UL standardina gore yapilan testlere dayanmaktadir.

»  Surucu, ABB tarafindan belirtilen E Tipi kombinasyonlu motor kontrol tnitesi ile
korundugunda 480Y/277 V (480 V surucu tipleri) maksimum gerilimde en fazla
65000 rms simetrik amper iletebilen bir devrede kullanilabilir.

*  Motor devresinde bulunan kablolar UL uyumlu kurulumlarda en az 75 °C i¢in uygun
degerde olmalidir.

»  Giris kablosu UL sinifi sigortalarla veya bu kilavuzda listelenen ABB E Tipi manuel
motor koruyuculariyla (MMP) korunmalidir. Sigortalar veya manuel motor
koruyuculari, Ulusal Elektrik Yasasi (NEC) ve Kanada Elektrik Yasasi uyarinca
brangman devresi korumasi saglar. Yururlukteki diger tim yerel veya bdlgesel
yasalara da uyun.

UYARI!

Brangman devre koruma cihazinin agiimasi bir ariza akimin kesildiginin
g0stergesi olabilir. Elektrik garpmasi veya yangin riskini azaltmak igin akim
tasiyan pargalar ve diger bilesenler incelenmeli ve hasarliysa degistiriimelidir.

«  Siricunidn dahili kati hal kisa devre korumasi, brangman devresi korumasi saglamaz.

»  Slrucl, motor asiri yik korumasi saglar. Ayarlamalar icin yazilm kilavuzuna bakin.




164 Teknik veriler

« |EC 60664-1'e gore suriict asir gerilim kategorisi, kategori Il olan yardimci gl
baglantilari (fan, kontrol, 1sitma, aydinlatma, sogutma Unitesi pompasi vb.) disinda
1]

Sorumluluk reddi beyanlari

Genel sorumluluk reddi

Uretici (i) uygun olmayan sekilde onarilmis veya degisiklik yapilmig; (i) hatali kullanima,
dikkatsizlige veya kazaya maruz kalmis; (iii) Ureticinin talimatlarina uygun olmayan
sekilde kullanilmis ya da (iv) normal asinma veya yipranma sonucunda arizalanmig
higbir Grtine iligkin yukimluluk kabul etmez.

Siber giivenlik sorumluluk reddi

Bu Uriin bir ag arabirimi araciligiyla baglanabilir ve bilgilerle verileri iletebilir. Devreye
alma araci (Drive Composer) ile Griin arasinda kullanilan HTTP protokold, glivenli
olmayan bir protokoldiir. Uriiniin bagimsiz ve siirekli galismasi igin ag araciliiyla devreye
alma aracina bu tir bir baglanti gerekli degildir. Ancak, urin ile Musterinin agi veya
baska bir ag (olmasi durumunda) arasinda givenli bir baglanti saglamak ve baglantiyi
kurup surekli olarak korumak tamamen Musterinin sorumlulugundadir. Misteri Gring,
agi, sistemi ve arabirimi her tir guvenlik ihlaline, yetkisiz erisime, midahaleye, zorla
girmeye, sizmaya ve/veya verilerin ya da bilgilerin calinmasina karsi korumak igin tim
uygun 6nlemleri (bunlarla sinirl olmamak kaydiyla, 6rnegin givenlik duvarlarinin
kurulumu, kimlik dogrulama 6nlemlerinin uygulanmasi, verilerin sifrelenmesi, antiviris
programlarin kurulumu vb.) alacak ve surdlrecektir.

Aksine herhangi bir hiikim bulunsa bile ve s6zlesmenin feshedilip feshedilmedigine
bakilmaksizin, ABB ve bagli kuruluslari bu gibi glivenlik ihlalleri, yetkisiz erisim,
midahale, zorla girme, sizma ve/veya verilerin ya da bilgilerin galinmasi ile ilgili
zararlardan ve/veya kayiplardan hi¢ bir durumda sorumlu degildir.
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Boyut semalari

Bu bolumiun igerigi
Bu boélim suricinin boyut semalarini icermektedir. Boyutlar milimetre ve in¢
cinsindendir.

Not: BIO-01 I/O opsiyon moduilii (opsiyon +L515) bulunan surtculer, strticiniin derinligini
15 mm (0,6 ing) artiran yiiksek kapak parcgasiyla birlikte tedarik edilir.
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RO Kasa

RO kasa, 1 fazh 230 V, IP20
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RO kasa, 1 fazli 230 V, IP20, yan opsiyon ile
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RO kasa, 1 fazli 230 V, UL Tip 1
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RO kasa, 1 fazli 230 V, UL Tip 1, yan opsiyon ile

UL TYPE
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RO kasa, 3 fazli 400/480 V, IP20
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RO kasa, 3 fazli 400/480 V, IP20, yan opsiyon ile
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RO kasa, 3 fazli 400/480 V, UL Tip 1

UL TYPE
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RO kasa, 3 fazli 400/480 V, UL Tip 1, yan opsiyon ile
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R1 Kasa

R1 kasa, 1 fazh 230 V, IP20
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R1 kasa, 1 fazli 230 V, IP20, yan opsiyon ile
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R1 kasa, 1 fazli 230 V, UL Tip 1

UL TYPE
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R1 kasa, 1 fazli 230 V, UL Tip 1, yan opsiyon ile
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R1 kasa, 3 fazli 230 V ve 400/480 V, 1P20
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R1 kasa, 3 fazli 230 V ve 400/480 V, IP20, yan opsiyon ile

[ P20

113,4 [4.46]

[Egp]
o
[N gp]
_
—
~&
[
[N gp]
_
—
[N gp]
_
+

[.78]

19.9

[roz1 Z7ig

51T v7vw
10021 108
[5eer 1L

161781 ¢7€¢C

[3.701

94

[0271¢

[2.49]

63,3

(28]

T

[SL79T S7ILI

H
o
TS0 1T 877
- TI0°87 502
Te1T 68
00T T TZCIT 61
e e T e
9T 7761 9T T
e
= = =
EE
EEE
) T2 1T 161 o
o T 67T E 1
©
5 o 7
B o =




081

[

180 Boyut semalari

R1 kasa, 3 fazli 230 V ve 400/480 V UL Tip 1

[es 11 161 (92711 172¢

UL TYPE

.39]

50 [1.971
[

10

o o
T —
50 [1.971

5 (211

10 [.40]
@P5 [.200
@5 [.20]

[€671T 6F

1171 60
orinm ez

(©]
L
& g\)
50,1 [1.97) A
191,1 (1.52)

[ee’18 621 €L

21,1 [.83]

8,5 [.33]

‘ 192711 172¢ [86°1 G¢

[eS7L1 161

(10767 979r2

10 [.39]1

201

: : e\ TE Y
- Wl =) g
/1 R T S N =SS 4 o

(2N E]

T62° 1 €7 [eS7T1T 6726




Boyut semalar1 181

R1 kasa, 3 fazli 230 V ve 400/480 V, UL Tip 1, yan opsiyon ile

UL TYPE
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R2 Kasa

R2 kasa, 1 fazh 230 V, IP20

(s
O
o
[667¢1 66
[r021 769
—
iy
Uiy
| U
“lda 5
==
27 =
=
L 1T 17%F
[66° 11 G708
[Fe 21 8798
[6y ¢l 27€9
V721 9769
[66°¢1 66

[.391

10

e’

1

28701 161

[2.951

15

[ |
g 3
- g F
SH] B
EE EEER
a- N
w| 2l 3l
Y
161
[L0°81 S0¢
60 1T €758
[N
5 560 0 9
L2z = | 8 (e
—| 2] £ = e~
5 e B 4 = I3
) - B © S
o . (DN )
ol R
e NG
EEEE
Boa»::
REE
01 ¢
L1771 6701
192717 172¢

rer g1 €ie




Boyut semalari 183

R2 kasa, 1 fazli 230 V, IP20, yan opsiyon ile
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R2 kasa, 1 fazli 230 V, UL Tip 1

UL Type |
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R2 kasa, 1 fazl1 230 V,

UL Tip 1, yan opsiyon ile
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186 Boyut semalari

R2 kasa, 3 fazli 230 V ve 400/480 V, 1P20
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R2 kasa, 3 fazli 230 V ve 400/480 V, IP20, yan opsiyon ile
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R2 kasa, 3 fazli 230 V ve 400/480 V UL Tip 1
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R2 kasa, 3 fazli 230 V ve 400/480 V, UL Tip 1, yan opsiyon ile

UL TYPE
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R3 Kasa

R3 kasa, 3 fazli 230 V ve 400/480 V, IP20
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R3 kasa, 3 fazli 230 V ve 400/480 V, IP20, yan opsiyon ile
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R3 kasa, 3 fazli 230 V ve 400/480 V UL Tip 1
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R3 kasa, 3 fazli 230 V ve 400/480 V, UL Tip 1, yan opsiyon ile
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R4 Kasa

R4 kasa, 3 fazh 230 V ve 400/480 V, IP20
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R4 kasa, 3 fazli 230 V ve 400/480 V, IP20, yan opsiyon ile
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R4 kasa, 3 fazli 230 V ve 400/480 V UL Tip 1
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R4 kasa, 3 fazli 230 V ve 400/480 V, UL Tip 1, yan opsiyon ile

UL TYPE
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Direnc frenleme

Bu bolumiun igerigi
Bu bdlim, fren direnci ve kablolarin nasil segilecegini, sistemin nasil korunacagini, fren
direncinin nasil baglanacagini ve direng frenlemenin nasil etkinlestirilecegini anlatir.

Giuvenlik

UYARI!

Sirucuye eneriji verildiginde, fren direnci veya direng kablosu Uzerinde bir islem
yapmayin. Fren kiyici ¢calismiyorken veya bir parametre tarafindan devre disi
birakiimis olsa bile diren¢ devresinde tehlikeli gerilim bulunur.

Calisma ilkesi

Fren kiyici, yavaslayan bir motor tarafindan olusturulan enerjiyi kullanir. Ekstra eneriji,
DC baglanti gerilimini artirir. Devredeki gerilim kontrol programi tarafindan tanimlanan
siniri astigl zaman, kiyici fren direncini ara DC devresine baglar. Direng kayiplarindan
kaynaklanan enerji tliketimi, direncin ayrilmasi uygun olana kadar gerilimi disurar.

Fren direncinin segilmesi

Sdruculerde dahili fren kiyici standart ekipman olarak bulunmaktadir. Fren direnci, bu
bolimdeki tablo ve denklemler kullanilarak segilir.

1. Uygulama igin gerekli maksimum frenleme gicint Prmax S€6IN. Prmaxs PBRmax
dederinden daha kuglk olmalidir. Bkz. Referans fren direncgleri (sayfa 201).

2. Denklem 1'i kullanarak R direnci hesaplayin.
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3. Denklem 2'yi kullanarak Eg,se €nefrjiyi hesaplayin.
4. Asagidaki kosullar kargilanacak sekilde direnci segin:
+ Direncin nominal glict Pgyax degderine esit veya daha buydk olmalidir.

» Direng R degeri, kullanilan surtc tipi icin tabloda verilen R, - Rnax degerleri
arasinda olmalidur.

* Frenleme dongusu T sirasinda direng, Eg,ise €nerjisini dagitabilmelidir.
Direng seg¢imi igin denklemler:
Denklem 1

Sdrlci besleme gerilimi 200 ... 240 V oldugunda:

150 000
R =
P Rmax
Sirlci besleme gerilimi 380 ... 415 V oldugunda:
450 000
R =
PRma,aﬁ
Sirtcu besleme gerilimi 415 ... 480 V oldugunda:
615 000
R=
PRmaa
Denklem 2

ERpulse = PRma.r, “ton

Denklem 3
t
PR,(lTE = PRmam . %

ton
P Rmax
P Rave

T
-

Doéntsum igin, 1 hp = 746 W olarak kabul edin.

R Hesaplanan fren direnci degeri (ohm). Rin < R < Riax 0lmasina dikkat
edin.

Prmax Frenleme déngiisi sirasinda maksimum gig (W)

Prave Frenleme dongusu sirasinda ortalama gug (W)

ERrpulse Tek bir frenleme darbesi (J) sirasinda dirence iletilen enerji

ton Frenleme siresi (bir dongu) (sn)




T Frenleme dénglsu slresi (sn)
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UYARI!

Siricu igin belirlenmis minimum degerin altinda dirence sahip bir fren direnci
kullanmayin. Siricl ve dahili kiyici, disik direng nedeniyle olugsan asiri akimi

yonetemez.

Referans fren direncgleri

Tl%f,gff_so- Rmin | Rmax PBRcont PBRmax Ornel;::qr)e;g tipl-
ohm ohm kW hp kW hp Danoterm

1 fazh UN =230 V
02A4-1 325 | 468 025 | 033 | 038 | 0,50 [CBH360CT406210R
03A7-1 325 | 316 037 | 050 | 056 | 074 veya
04A8-1 325 | 213 055 | 075 | 083 | 110 |CAR200DT406210R
06A9-1 32,5 145 075 | 1,00 | 1,10 | 1,50 | CBR-V 330D T 406
07A8-1 325 | 965 | 1,10 | 1,50 | 1,70 | 2,20 78R UL
09A8-1 325 | 699 | 1,50 | 200 | 2,30 | 3,00 |CBR-V560D HT 406
12A2-1 19,5 | 47,1 220 | 300 | 330 | 440 39R UL

3 fazli Uy = 230 V
02A4-2 39 474 025 | 0,33 | 0,38 | 0,50 |CBH360C T406210R
03A7-2 39 319 037 | 050 | 056 | 0,74 veya
04A8-2 39 217 055 | 075 | 083 | 110 |CAR200DT406210R
06A9-2 39 145 075 | 1,00 | 1,43 | 1,50 | CBR-V 330D T 406
07A8-2 39 105 1,10 1,50 165 | 2,20 78R UL
09A8-2 20 71 150 | 2,00 | 225 | 3,00 |CBR-V560D HT 406
12A2-2 20 52 2,20 | 200 | 330 | 440 39R UL
17A5-2 16 38 300 | 300 | 450 | 6,00 |CBT-H560D HT406
25A0-2 16 28 400 | 500 | 600 | 8,00 19R
032A-2 3 20 550 | 7,50 | 825 | 11,00 |CBT-V760GH T 282
048A-2 3 14 7,50 | 10,00 | 11,25 | 15,00 8R
055A-2 3 10 11,00 | 15,00 | 16,50 | 21,99

3 fazli UN = 400/480 V
01A8-4 99 933 037 | 050 | 056 | 0,74 |CBH360C T406210R
02A6-4 99 628 055 | 075 | 083 | 1,10 veya
03A3-4 99 428 075 | 100 | 113 | 150 |CAR200DT406210R
04A0-4 99 285 1,10 | 150 | 165 | 2,20
05A6-4 99 206 150 | 2,00 | 2,25 | 3,00
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TI%?&???O- Rmin | Rmax PBRcont PBRmax omelzgl‘lr)ezn)g tipl-
ohm ohm kW hp kW hp Danoterm

07A2-4 53 139 220 | 200 | 330 | 440 | CBR-V330D T 406

09A4-4 53 102 3,00 | 300 | 450 | 6,00 78R UL

12A6-4 32 76 400 | 500 | 600 | 8,00

17A0-4 32 54 550 | 7,50 | 825 | 11,00 | CBR-V 560 D HT 406

25A0-4 23 39 7,50 | 10,00 | 11,25 | 15,00 39R UL

032A-4 6 29 11,00 | 15,00 17 22,00 | CBT-H 560 D HT 406
19R

038A-4 6 24 15,00 | 20,00 23 30,00 | CBT-H 760 D HT 406

045A-4 6 20 18,50 | 25,00 28 37,00 16R

050A-4 6 20 22,00 | 30,00 33 | 44,00

1) Frenleme déngusi, suricinin frenleme déngusinden farklidir. Fren direnci ureticisinin belgelerine bakin.
2 Diger ureticilere ait fren direngleri kullanilirsa karakteristikler tablodaki degerlerle uyumlu olmahdir.

Tanimlar

PBRmax

Frenleme darbesinin uzunlugu her 10 dakika igin en fazla 1 dakika (Pgreont

x 1,5) oldugunda suricinin maksimum frenleme kapasitesi, istenen

frenleme gliclinden fazla olmalidir.

PBRcont
Rmax
Rmin

Fren direnci kablolarinin segimi ve yerlesimi

Sirtcinln kesintisiz frenleme kapasitesi

Teknik verilerde belirtilen blendajli kabloyu kullanin.

PgRreont S@glayabilen maksimum direng degeri.

Fren direncinin izin verilen minimum direng degeri

Elektromanyetik parazitin minimuma indirilmesi

Direnc kablolarindaki ani akim degisikliklerinden kaynaklanan elektromanyetik parazitleri
minimuma indirmek icin bu kurallara uyun:

» Blendajl kablo veya metal muhafaza kullanarak frenleme gii¢ hattini tamamen
blendajlayin. Blendajli olmayan tek niveli kablolar, yalnizca yayilan emisyonlari
verimli bir sekilde bastiran bir kabin i¢ine yerlestirileceklerse kullanilabilirler.

+ Kablolar diger kablo hatlarindan uzaga kurun.

« Diger kablolarla uzun paralel hatlardan kag¢inin. Minimum paralel kablo ayirma
mesafesi 0.3 metre'dir.

« Diger kablolar ile kesisim noktalarinda kablolari 90 derece aclyla yerlestirin.
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* Yayilan emisyonlari ve kiyici IGBT'leri Gizerindeki gerilimi minimuma indirmek igin
kabloyu mimkun oldugu kadar kisa tutun. Kablo ne kadar uzunsa fren kiyicinin
IGBT yari iletkenleri tGizerindeki yayilan emisyonlar, endiktif yik ve gerilim tepe
noktalari da o kadar fazla olur.

Not: ABB, 6zel fren direncleri ve kablolarinin EMC gerekliliklerini karsilayip
karsilamadigini dogrulamamistir. Misteri tarafindan tiim sistemin EMC uyumlulugu
degerlendirilmelidir.

Maksimum kablo uzunlugu

Direng kablosunun maksimum uzunlugu 10 m (33 ft).

Fren direnglerinin yerlestirilmesi

Direng¢ grubunu suricinin disina, etkili sekilde soguyabilecegi bir yere kurun.
Direncin sogumasini asagidaki sekilde dizenleyin:

» Direng veya yakindaki malzemelerde agsiri isinma riski olmamalidir ve

« Direncin bulundugu odanin sicakligi, izin verilen maksimum degeri asmamalidir.

Direng Ureticisinin talimatlarina uygun sekilde dirence sogutma havasi veya sogutma
sivisi saglayin.

UYARI!

Fren direnci yakininda parlayici malzemeler bulunmamalidir. Direncin yuzey
sicakhgi yuksektir. Direngten gelen hava akimi ylizlerce derece sicakliktadir. Cikis
delikleri havalandirma sistemine bagliysa, malzemenin yuksek sicakliklara
dayanikli olmasina dikkat edin. Direnci, temasa karsi koruyun.

Fren devresi hata durumlarinda sistemin korunmasi

Kablo ve fren direnci kisa devre durumlarinda sistemin korunmasi

Siricu giris sigortalari, giris glic kablosu ile ayni oldugunda direng kablosunu da
koruyacaktir.

Sistemin asiri termik yiike kargi korunmasi

Siricude fren direncini asiri yiike karsi koruyan bir fren termik modeli vardir. ABB,
devreye alma sirasinda termik modelin etkinlestiriimesini énerir.

ABB, diren¢ termik modelini etkinlestirmis olsaniz bile, glivenlik nedenleriyle siriictiye
bir ana kontaktdr takilmasini tavsiye eder. Kontaktér kablo baglantilarini direncin asiri
iIsinmasi durumunda agilacak sekilde yapin. Bu, kiyicinin ariza durumunda iletken olarak
kalmasi halinde suriicl ana beslemeyi kesmeyeceginden dolayi, glivenlik anlaminda

gereklidir. Asagida 6rnek bir kablo semasi gdsterilmistir. ABB, direng tertibatinin iginde
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termik anahtar (1) bulunan direncler kullanmanizi tavsiye eder. Anahtar asir sicakligi
gOsterir.

ABB termik anahtarin strucunin bir dijital girisine de baglanmasini ve girigin, diren¢
asiri sicaklik gostergesinde hata meydana geldiginde tetiklenecek sekilde
yapilandiriimasini tavsiye eder.

@ L1 L2 L3

I

N A
-xs)/mw
\
\

R TN
|
|
- S +24V
|
@ o
L — 4 X
L
1 Ana kontaktor ile slriicl giris glict baglantisi
2 Sdricu
3 Ana kontaktor kontrol devresi
4 Fren direnci termik anahtari
5 Dijital giris. Fren direnci termik anahtarini izler.
Fren direncinin mekanik ve elektriksel kurulumu
UYARI!
Sirucinin glvenlik talimatlarina uyun. Bunlari g6z ardi ederseniz yaralanma

veya 6lum ya da ekipmanda hasar meydana gelebilir. Kalifiye bir elektrik
uzmani degilseniz kurulum, devreye alma veya bakim calismasi yapmayin.

UYARI!
Calismaya baslamadan énce surlclyi durdurun ve Elektrik givenligi
onlemleri (sayfa 18) bélumundeki adimlari uygulayin.
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Mekanik kurulum

Direng ureticisinin talimatlarina basvurun.
Elektrik kurulumu

Yalitimi 6lgme

Suritcinin elektriksel kurulum kilavuzuna bakin.

Elektrik kablolarini baglama

Suritcinin elektriksel kurulum kilavuzuna bakin.

Kontrol kablolarini baglama

Fren direncinin termik anahtarini Sistemin agsiri termik ylike karsi korunmasi (sayfa 203)
bélimunde agiklanan sekilde baglayin.

Devreye alma
Asagidaki parametreleri ayarlayin:

1. 30.30 Asiri gerilim kontrolii parametresi ile strtcu yuksek gerilim kontroliini devre
disi birakin.

2. Fren direnci termik anahtarinin baglandigi dijital girisi belirtmek igin 31.01 Harici
olay 1 kaynagi parametresinin kaynagini ayarlayin.

31.02 Harici olay 1 tipi parametresini Hata olarak ayarlayin.

4. 43.06 Fren kiyici etkin parametresi ile fren kiyiciyi etkinlestirin. Termik model ile
etkin segcilirse, uygulamaya uygun sekilde 43.08 ve 43.09 fren direnci asir yik
korumasi parametrelerini de ayarlayin.

5. 43.10 Fren direnci parametresinin diren¢ degerini kontrol edin.

Bu parametre ayarlari ile strlcU bir hata olusturur ve fren direnci asir sicakliginda
serbest durus yapar.
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13

Guvenli moment kapatma
fonksiyonu

Bu boélumiun igerigi
Bu bdlim suricinin Guvenli moment kapatma (STO) fonksiyonunu anlatir ve
kullaniimasina iligkin talimatlar verir.

Aciklama

Guvenli moment kapatma fonksiyonu, érnegin, tehlike durumunda suriicuyt durduran
guvenlik devrelerinin son akttator cihazi olarak kullanilabilir (bir acil durdurma devresi
gibi). Diger bir tipik uygulama, suricinin glc beslemesini kapatmadan makinenin
elektrikli olmayan pargalarinin temizlenmesi veya lzerinde ¢alisma gibi kisa sureli bakim
islemlerini mimkun kilan beklenmedik baslatmayi énleme fonksiyonudur.

Guvenli moment kapatma fonksiyonu etkinlestirildiginde, suriict ¢ikis asamasinin gl
yari iletkenlerinin kontrol gerilimini devre disi birakir (A, asagidaki semalara bakin),
bdylece surticiniin motoru dondirmek igin gereken momenti tretmesini engeller. Giivenli
moment kapatma etkinlestirildiginde motor ¢aligiyorsa durur.

Guvenli moment kapatma fonksiyonu, guvenlik fonksiyonunun uygulanmasinda her iki
kanalin da kullaniimasi gereken bir yedeklilik mimarisine sahiptir. Bu kilavuzda verilen
guvenlik verileri yedekli kullanim igin hesaplanmistir ve her iki kanalin kullaniimadigi
durumlarda gegcerli degildir.
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Guvenli moment kapatma fonksiyonu su standartlara uygundur:

Standart

Adi

IEC 60204-1:2016
EN 60204-1:2018

Makine giivenligi — Makinelerin elektrikli ekipmanlari — B6lim 1:
Genel gereksinimler

IEC 61000-6-7:2014

Elektromanyetik uyumluluk (EMC) - Béliim 6-7: Genel standartlar
- Sanayi konumlarinda gtivenlikle ilgili (fonksiyonel glivenlik) bir
sistemde fonksiyon gergeklestirmesi tasarlanan ekipman igin
bagisiklik gereklilikleri

IEC 61326-3-1:2017

Olgiim, kontrol ve laboratuvar kullanimi igin elektrik teghizatlari
— EMC gereKlilikleri — Bélim 3-1: Glivenlikle ilgili sistemler igin
ve glivenlikle ilgili fonksiyonlari gerceklestirmesi tasarlanmis
techizatlar icin (fonksiyonel glivenlik) bagisiklik gereklilikleri —
Genel endlistriyel uygulamalar

IEC 61508-1:2010

Elektrikli/elektronik/programlanabilir elektronik givenlikle ilgili
sistemlerin fonksiyonel giivenligi — Béliim 1: Genel gereksinimler

IEC 61508-2:2010

Elektrikli/elektronik/programlanabilir elektronik giivenlikle ilgili
sistemlerin fonksiyonel glivenligi — B6ltim 2: Giivenlikle ilgili el-
ektrikli/elektronik/programlanabilir elektronik sistemler igin ger-
eklilikler

IEC 61511-1:2017

Fonksiyonel glivenlik — Proses endlistrisi igin glivenlik enstriim-
anli sistemler

IEC 61800-5-2:2016
EN 61800-5-2:2007

Ayarlanabilir hizli elektrikli stiriicti sistemleri. Béliim 5-2: Giivenlik
gereksinimleri — Fonksiyonel

IEC 62061:2005 + A1:2012 +
A2:2015

EN 62061:2005 + AC:2010 +
A1:2013 + A2:2015

Makine glivenligi — Glivenlikle ilgili elektrikli, elektronik ve progr-
amlanabilir elektronik kontrol sistemlerinin fonksiyonel glivenligi

EN ISO 13849-1:2015

Makine giivenligi - Kontrol sistemlerinin giivenlikle iligkili kisimlari
- Béliim 1: Genel tasarim ilkeleri

EN ISO 13849-2:2012

Makine giivenligi - Kontrol sistemlerinin gtivenlikle iligkili kisimlari
- Béliim 2: Dogrulama

Bu fonksiyon ayrica EN ISO 14118:2018 (ISO 14118:2017) uyarinca belirtildigi gibi
beklenmedik devreye almanin 6nlenmesi ve EN/IEC 60204-1'de belirtildigi gibi kontrolsiiz
durdurma (durdurma kategorisi 0) ile uyumludur.

Avrupa Makine Direktifi ve Birlesik Krallik Makine Besleme (Giivenlik)
Diizenlemelerine Uygunluk

Teknik verilere bakin.

Uygunluk beyani bu bolimin sonunda sunulmaktadir.
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Kablolama

STO baglantisinin elektriksel 6zellikleri icin kontrol Gnitesinin teknik verilerine bakin.
Baglanti prensibi

Tekli ACS380 siiriicii, dahili glic kaynagi

r—"
|
. St +24VDC
SGND
S1
S2I UDC+
|| D
© a7 @
>D
UDC-
1 Sirtci
2 Kontrol nitesi
3 Kontrol lojik
4 Motora
K

Aktivasyon anahtari
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Tekli ACS380 siiriicii, harici giic kaynagi

r— — "1
| 24VDC |
- @
L, ®

S+ +24V DC
SGND
S1
SZI uDC+
- ?DJ
uUDC-
1 Sirtcu
2 Kontrol Unitesi
3 Kontrol lojik
4 Motora
K

Aktivasyon anahtari
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Aktivasyon anahtarinin tek kanal baglantisi

r— "
St +24VDC
- — < SGND
S1
UDC+
S2
I N
© Ao ®
>£
UDC-
1 Sirtclt
2 Kontrol Unitesi
3 Kontrol lojik
4 Motora
K Aktivasyon anahtari

Not:

»  STO giriglerinin (S1, S2) her ikisi de etkinlestirme anahtarina baglanmalidir. Aksi
halde SIL/PL siniflandirmasi verilemez.

» Kablo baglantilarinda olasi ariza modlarindan kaginmaya 6zellikle dikkat edin.
Ornegin, blendajli kablo kullanin. Kablo baglantisinda hata istisnasi énlemleri igin
bkz. EN ISO 13849-2:2012, tablo D.4.
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Kablo baglantisi 6rnekleri

Tekli ACS380 siiriicii, dahili glic kaynagi

r - _@—I
ouT
| L |
F o — — 45
13 23 31 Y1 Y2
| \ ® |
I\ |
|_1$1_2T4_%2___ Al A2
GND
1 Sirucu
2 Gilvenlik PLC
K Gilvenlik rolesi
Tekli ACS380 siiriici, harici gii¢ kaynagi
r— — — — - — /.1
@ 24V DC @
T | |
— - ouT y
S+ o o -
r 13 23 31 Yiv2 !
| \ \ ® |
B |
L142432 AlA
GND

1 Surici

2 Gilvenlik PLC

K Guvenlik rolesi
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Birden fazla ACS380 siiriicii, dahili glic kaynagi

1|
L

\

|

\

/AN

/AN

AR A e A e

+24 'V

Sirtclt

Kontrol (initesi

Aktivasyon anahtari

1

2
K
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Birden fazla ACS380 siiriicii, harici gli¢ kaynagi

|
Ay

o
A

1 Sirtcu

2 Kontrol Uinitesi

Aktivasyon anahtari

Aktivasyon anahtari

Kablo semalarinda, aktivasyon anahtari [K] tanimlamasina sahiptir. Bu, elle kumanda
edilen anahtar, basmali acil stop butonu ya da bir glivenlik rélesi ya da glivenlik PLC
kontaklari gibi bir bileseni ifade eder.
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* Elle kumanda edilen aktivasyon anahtari kullanilirsa, anahtar agik konumda
kilitlenebilen tipte olmalidir.

* Rdle ya da aktivasyon anahtari kontaklar birbirinden 200 ms araliklarla
aciimali/kapanmalidir.
Kablo tipleri ve uzunluklan
»  Cift blendajh bikimlu gift kablo onerilir.
*  Maksimum kablo uzunluklari:
+ 300 m (1000 ft), aktivasyon anahtari [K] ve surticu kontrol Unitesi arasinda
* 60 m (200 ft), birden fazla siriict arasinda

* Harici glic beslemesi ve birinci kontrol Unitesi arasinda 60 m (200 ft)

Not: Anahtarla STO terminali arasindaki kablolarda kisa devre tehlikeli bir hataya neden
olur ve bu nedenle kisa devrenin sebep oldugu riski azaltan ya da ortadan kaldiran bir
guvenlik rolesi (kablo teghisleri dahil) veya kablolama yontemi (blendaj topraklama,
kanal ayirma) kullaniimasi onerilir.

Not: Sirlcunin STO giris terminallerindeki gerilimin, "1" sekilde yorumlanmasi igin en
az 13 V DC olmasi gerekir.

Giris kanallarinin darbe toleransi 1 ms'dir.

Koruyucu blendajlarin topraklanmasi

» Aktivasyon anahtari ile kontrol Uinitesi arasindaki kablolardaki blendaji yalnizca
kontrol Uinitesinde topraklayin.

 Iki kontrol initesi arasindaki kablolarda blendaji yalnizca bir kontrol {initesinde
topraklayin.
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Calisma ilkesi

1.

Guvenli moment kapatma etkinlestirilir (aktivasyon anahtari acilir veya giivenlik
rélesi kontaklari acllir).

Sdrlci kontrol Unitesi STO girislerinin enerjisi kesilir.
Kontrol Unitesi ¢ikis IGBT'lerinden gelen kontrol gerilimini keser.

Kontrol programi, 31.22 parametresiyle tanimlanan sekilde bir gésterge olusturur
(stricindn yazihmi el kitabina bakin).

Parametre, STO sinyallerinden biri veya her ikisi de kapatildiginda veya
kayboldugunda hangi gostergelerin verilecegini seger. Gostergeler, bu durum
gerceklestiginde surticinin galisip caismadigina veya durdurulup durdurulmadigina
da baglidir.

Not: Bu parametrenin STO fonksiyonunun galismasi Uzerinde etkisi yoktur. STO
fonksiyonu bu parametrenin ayarindan bagimsiz olarak galisir: Calisan bir stricu
bir ya da her iki STO sinyalinin kesilmesiyle durur ve her iki STO sinyali tekrar
saglanip tim hatalar resetleninceye kadar start etmez.

Not: Sadece bir STO sinyali kaybi bir STO donanimi arizasi veya kablolama arizasi
gibi yorumlandigindan mutlaka bir hata olusturur.

Motor durur (¢alisiyorsa). Etkinlestirme anahtari veya guivenlik rélesi kontaklari
acikken suricl yeniden baslatilamaz. Kontaklar kapandiktan sonra sifirlama
gerekebilir (parametre 31.22 ayarina bagl olarak). Suriiclyl baslatmak igin yeni
bir baglatma komutu gerekir.
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Dogrulama testi dahil baglatma

Bir glivenlik fonksiyonunun glivenli calismasini saglamak igin dogrulama gereklidir.
Makinenin son montajcisi, bir dogrulama testi gerceklestirerek fonksiyonu dogrulamalidir.
Test su durumlarda gergeklestiriimelidir:

» glvenlik fonksiyonunun ilk baslatiimasinda

» glvenlik fonksiyonuna iliskin herhangi bir degisiklikten sonra (devre kartlari, kablo,
bilesen, ayar vb.)

» guvenlik fonksiyonuyla ilgili tim bakim iglemlerinden sonra
« guvenlik fonksiyonunun dogrulama testinde

+ slrucu yazihmi glincellemesinden sonra.

Yeterlilik

Guvenlik fonksiyonunun dogrulama testi, IEC 61508-1 madde 6 uyarinca giivenlik
fonksiyonu ve fonksiyonel giivenlik hakkinda yeterli uzmanliga ve bilgiye sahip yetkili
bir kisi tarafindan gercgeklestiriimelidir. Test prosedirleri ve raporu bu kisi tarafindan
belgelenmeli ve imzalanmalidir.

Dogrulama test raporlar

imzali dogrulama testi raporlari, makinenin kayit defterinde saklanmalidir. Rapor, devreye
alma faaliyetlerinin ve test sonuglarinin belgelerini, ariza raporlarina referanslari ve
arizalarin ¢6zimdinu icermelidir. Degisiklikler veya bakim nedeniyle gerceklestirilen tim
yeni dogrulama testleri, kayit defterine kaydedilir.

Dogrulama testi prosediirii

Guvenlik moment kapatma fonksiyonunun kablo baglantisi yapildiktan sonra, ¢calismasini
asagidaki sekilde onaylayin.

<

Eylem

UYARI!
Bu guvenlik talimatlarina uyun. Talimatlara uymamaniz halinde 6lim ya da yaralanma
s6z konusu olabilir veya ekipman zarar gérebilir.

Devreye alma sirasinda siriictinlin rahatga calistirilabildiginden ve durdurulabildiginden | []
emin olun.

Sirtclyl durdurun (calisiyorsa), giris glicinu kapatin ve bir ayirici kullanarak surtciyd | []
glg hattindan yalitin.

Kablo baglantisi semasina gére STO devresinin baglantilarini kontrol edin. ]

Ayiriciyi kapatin ve giicii agin. L]
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Eylem

Motor dururken STO fonksiyonunun ¢aligsmasini test edin. ]

+ Sdricu icin bir durdurma komutu verin (¢aligiyorsa) ve motor mili duruncaya kadar
bekleyin.

Sdrlcunun asagidaki sekilde ¢alistigindan emin olun:

» STO devresini agin. Siricl, 31.22 parametresinde "Durduruldu” durumu igin taniml-
anmigsa bir gésterge olusturur (bkz. yazilim el kitabi).

» STO fonksiyonunun surtclniin galismasini engelledigini dogrulamak igin bir baglatma
komutu verin. Surrtict bir uyari olusturur. Motor baglamamalidir.

» STO devresini kapatin.

+ Aktif hatalan sifirlayin. Surtictyu yeniden baslatin ve motorun normal galigip ¢alism-
adigini kontrol edin.

STO fonksiyonunun galismasini motor galisirken test edin. ]

+ Sdricuyu baslatin ve motorun galistigindan emin olun.

» STO devresini agin. Motor durmalidir. Stirlicti, 31.22 parametresinde "galisiyor" durumu
icin tanimlanmigsa bir gosterge olusturur (bkz. yazihm el kitabi).

+ Tum aktif hatalari sifirlayin ve surictyl baslatmaya calisin.

* Motor dururken yapilan calisma testinde, motorun yukarida agiklandigi gibi durmaya
devam ettiginden ve suriciniin ¢alistigindan emin olun.

* STO devresini kapatin.

+ Aktif hatalan sifirlayin. Surticlyu yeniden baslatin ve motorun normal galigip ¢alism-
adigini kontrol edin.

Sirtcinun hata algilamasinin galismasini test edin. Motor durdurulabilir veya ¢aligir dur-| []

umda olabilir.

+ STO devresinin 1. kanalini agin. Motor ¢aligiyorsa yavaslayarak durmalidir. Suricu,
bir FA81 Glivenli Moment Kapatma 1 kaybi hata gostergesi olusturur (bkz. yazilm el
kitabr).

» STO fonksiyonunun surucunin ¢alismasini engelledigini dogrulamak igin bir baglatma
komutu verin. Motor baglamamalidir.

+ STO devresini kapatin.

« Aktif hatalari sifirlayin. Surictyu yeniden baglatin ve motorun normal ¢alisip ¢alism-
adigini kontrol edin.

» STO devresinin 2. kanalini agin. Motor ¢aligiyorsa yavaslayarak durmalidir. Suricu,
bir FA82 Giivenli Moment Kapatma 2 kaybi hata gostergesi olusturur (bkz. yazilm el
kitabr).

« STO fonksiyonunun surucunin galismasini engelledigini dogrulamak igin bir baglatma
komutu verin. Motor baglamamalidir.

« STO devresini kapatin.

« Aktif hatalan sifirlayin. Surictyu yeniden baglatin ve motorun normal ¢aligip ¢alism-
adigini kontrol edin.

Guvenlik fonksiyonunun giivenli oldugunu ve galigtirma icin kabul edildigini dogrulayan ]

dogrulama testi raporunu belgeleyin ve imzalayin.
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Kullanim

1. Aktivasyon anahtarini agin veya STO baglantisina bagdlanan guvenlik fonksiyonelligini
etkinlestirin.

2. Suricu kontrol unitesindeki STO giriglerinin enerijisi kesilir ve kontrol Unitesi, ¢gikis
IGBT'lerinden gelen kontrol gerilimini keser.

3. Kontrol programi, 31.22 parametresiyle tanimlanan sekilde bir gdsterge olusturur
(surGclnidn yazilimi el kitabina bakin).

4. Motor yavaslayarak durur (caligiyorsa). Aktivasyon anahtari veya givenlik rélesi
kontaklari agikken siriicli yeniden baslamayacaktir.

5. Aktivasyon anahtarini kapatarak veya STO baglantisina baglanan givenlik
fonksiyonelligini resetleyerek STO'yu devre disi birakin.

6. Tekrar baslatmadan 6nce tim hatalari sifirlayin.

UYARI!

Gilvenli moment kapatma fonksiyonu, ana ve yardimci devrelerin gerilimini
surtcliden ayirmaz. Bu nedenle, strticiiniin veya motorun elektrikli parcalari
Uzerindeki bakim galismalari, yalnizca surucuyl beslemeden ve diger tim gerilim
kaynaklarindan yalttiktan sonra gerceklestirilebilir.

UYARI!

Sirucu, strucu kontrol Gnitesine enerji verilmediginde STO devresindeki herhangi
bir degisikligi algilayamaz veya bellege alamaz. Her iki STO devresi de kapaliysa
ve glg geri geldiginde seviye tipi bir baglatma sinyali etkinse sirtctnin yeni bir
baslatma komutu olmadan baslamasi mimkundur. Sistemin risk
degerlendirmesinde bunu dikkate alin.

Bu, sirlicliye sadece BAPO-xx yardimci gli¢ genigletme modulinden glg
verildiginde de gegerlidir.

UYARI!
(Sadece sabit miknatisli veya senkron reliiktans [SynRM] motorlarda).

Coklu IGBT gug yari iletken arizasi durumunda surict, Guvenli Moment Kapatma
fonksiyonunun etkinlestiriimesinden bagimsiz olarak motor saftini maksimum
180/p derece (sabit miknatisli motorlar ile) veya 180/2p derece (senkron reliktans
[SynRM] motorlar ile) déndiren bir hizalama momenti tretebilir. p, kutup ciftlerinin
sayisini belirtir.

Notlar:

* Calisan bir siiricti Glivenli moment kapatma fonksiyonu kullanilarak durdurulursa
surlici motor besleme gerilimini keser ve motor yavaglayarak durur. Bu tehlikeye
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neden oluyorsa veya bagka sekilde kabul edilemezse Guivenli moment kapatma
fonksiyonunu etkinlestirmeden dnce uygun durdurma modunu kullanarak suricuyu
ve makineyi durdurun.

»  Guvenli moment kapama fonksiyonu diger tim surlci fonksiyonlarini gegersiz kilar.
+ Bu fonksiyon kasti sabotaj ve hatali kullanima karsi etkili degildir.

+  Gulvenli moment kapatma fonksiyonu bilinen tehlikeli durumlari azaltmak icin
tasarlanmistir. Buna ragmen, her zaman olasi tim tehlikeler ortadan kaldirilamaz.
Makinenin montajcisi nihai kullaniciyi kalan riskler hakkinda bilgilendirmelidir.
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Bakim

Devrenin calismasi baslatma sirasinda dogrulandiktan sonra STO fonksiyonu periyodik
dogrulama testleriyle korunmalidir. YUksek talepli calisma modunda, maksimum koruma
testi araligi 20 yildir. DUsUk talepli calisma modunda, maksimum dogrulama testi araligi
5 veya 2 yildir, bkz. Giivenlik verileri (sayfa 223). STO devresinin tim tehlikeli arizalarinin
dog@rulama testi tarafindan tespit edilecegi kabul edilir. Dogrulama testini gergeklestirmek
icin, Dogrulama testi prosedtirii (sayfa 217) islemini yapin.

Not: Ayrica, elektromekanik ¢ikisi olan cift kanalli, guivenlikle iligkili sistemler ile ilgili
Avrupa Onaylanmig Kuruluslar koordinasyonu tarafindan yayinlanan CNB/M/11.050
sayili Kullanim Onerisi'ne bakin.

»  Guvenlik fonksiyonu igin giivenlik bitlinligu gereksinimi SIL 3 veya PL e (kat. 3
veya 4) olursa, fonksiyon igin dogrulama testi en az ayda bir defa gergeklestiriimelidir.

»  Glvenlik fonksiyonu icin glvenlik bitinligu gereksinimi SIL 2 (HFT = 1) veya PL
d (kat. 3) olursa, fonksiyon igin dogrulama testi en az yilda bir defa
gergeklestiriimelidir.

Siricinin STO fonksiyonu elektromekanik bilesen icermez

Dogrulama testine ek olarak, makine Gzerinde bagka bakim prosediirleri gergeklestirilirken
fonksiyonun galismasinin kontrol edilmesi tavsiye edilir.

Sirlciyu galistiran makinelerin rutin bakim programina yukarida agiklanan Givenli
moment kapatma ¢alisma testini dahil edin.

Baslatma sonrasinda herhangi bir kablo veya bilesenin degistiriimesi gerekirse ya da
parametreler geri yiklenirse Dogrulama testi prosedlirti (sayfa 217) boliminde belirtilen
testi uygulayin.

Yalnizca ABB onayli yedek pargalari kullanin.

Tum bakim ve deneme testi faaliyetlerini makine kayit defterine kaydedin.

Yeterlilik

Guvenlik fonksiyonunun bakim ve deneme testi faaliyetleri, IEC 61508-1 madde 6
geregince guvenlik fonksiyonu hakkinda bilgi sahibi, uzman bir nitelikli kisi tarafindan
gerceklestiriimelidir.




222 Guvenli moment kapatma fonksiyonu

Hata izleme

Guvenli moment kapatma fonksiyonunun normal galismasi sirasinda verilen géstergeler,
surus kontrol programi parametresi 31.22 ile segilir.

Gilvenli moment kapatma fonksiyonu tanilamasi, iki STO kanalinin durumunu ¢apraz
karsilastirir. Kanallarin ayni durumda olmamasi durumunda, bir hata tepki fonksiyonu
gerceklestirilir ve siriicd, bir "STO donanim arizasi" hatasi verir. STO'yu yedeksiz sekilde
kullanma girisimi, drnegin yalnizca bir kanali aktif hale getirme, ayni tepkiyi tetikleyecektir.

Sirucu tarafindan olusturulan géstergeler ve harici tanilama icin kontrol Gnitesindeki bir
cikisa hata ve uyar gdéstergelerinin yonlendirilmesine iliskin ayrintilar igin sirtict kontrol
programinin yazihm el kitabina bakin.

Guivenli moment kapatma fonksiyonuna iliskin her tirli ariza ABB'ye bildirilmelidir.




Glvenli moment kapatma fonksiyonu 223

Gilivenlik verileri

Guvenli moment kapatma fonksiyonunun giivenlik verileri agagida verilmistir.

Not: Gulvenlik verileri yedekli kullanim igin hesaplanmistir ve her iki STO kanalinin
kullanilmadigi durumlarda gecerli degildir.

PFH | pED,yg| PFDay
o | sitor (Pt T |71?| m1=2) (=5 | MFO| G5 cat | sc e cor| M
(1/saat) a) a)
1 fazli UN =230 V
RO 3 e >99 | 8,52E-09|7,43E-05|1,86E-04| 1968 |[290| 3 3 1 (80| 20
R1 3 e >99 | 8,52E-09|7,43E-05(1,86E-04| 1968 |[=290| 3 3 1 (80| 20
R2 3 e >99 |8,52E-09(7,43E-05|1,86E-04| 1968 (290 3 [ 3 | 1 | 80| 20
3 fazli UN =230 V
R1 3 e >99 | 7,65E-09|6,71E-05|1,68E-04| 2210 [=290| 3 3 1 (80| 20
R2 3 e >99 |7,65E-09(6,71E-05|1,68E-04| 2209 (290 3 [ 3 | 1 | 80| 20
R3 3 e >99 |7,61E-09 6,68E-05|1,67E-04| 2569 |[=290| 3 3 1 (80| 20
R4 3 e >99 | 7,61E-09|6,68E-05|1,67E-04| 2568 |[=290| 3 3 1 (80| 20
3 fazli UN = 400/480 V
RO 3 e >99 |7,65E-09(6,71E-05|1,68E-04| 2210 ([=290| 3 3 1 (80| 20
R1 3 e >99 | 7,65E-09|6,71E-05|1,68E-04| 2210 [=90| 3 3 1 (80| 20
R2 3 e >99 |7,65E-09(6,71E-05|1,68E-04| 2209 (290 3 [ 3 | 1 | 80| 20
R3 3 e >90 |7,61E-09(6,68E-05|1,67E-04| 2569 (290 3 [ 3 | 1 |80 | 20
R4 3 e >99 | 7,61E-09|6,68E-05|1,67E-04| 2568 |[=290| 3 3 1 (80| 20

3AXD10000320081 F

+ Glvenlik degeri hesaplamalari icin asagidaki sicaklik profili kullanilir:
« AT =171,66 °C sicaklikta yilda 670 agma/kapatma gevrimi
AT =61,66 °C sicaklikta yilda 1340 agma/kapatma ¢evrimi
AT =10,0 °C sicaklikta yilda 30 agma/kapatma ¢evrimi
+ 32 °C kart sicakhgi, surenin %2,0’sinde
» 60 °C kart sicakhgi, siirenin %1,5’inde
+ 85 °C kart sicakhgi, surenin %2,3’Unde

+ STO, IEC 61508-2'de tanimlandidi gibi bir A tipi glivenlik bilesenidir.

+ ligili ariza modlari:

»  STO gergek olmayan hata verir (glivenli ariza)

+ STO talep edildiginde etkinlestiriimez
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+  “Baski devre kartinda kisa devre” hata modunda bir hata istisnasi meydana
gelmistir (EN 13849-2, tablo D.5). Analiz, bir seferde tek bir ariza meydana
geldigi varsayimina dayanir.

« STO tepki sureleri:
» STO reaksiyon suresi (tespit edilebilir en kisa kesinti): 1 ms
+ STO tepki suresi: 5 ms (tipik), 15 ms (maksimum)
* Hata tespit stiresi: 200 ms'den daha uzun sure igin farkli durumlardaki kanallar

* Hata reaksiyon suresi: Hata tespit suresi + 10 ms

»  Gosterge gecikmeleri
+ STO hata gosterimi (parametre 31.22) gecikmesi: < 500 ms
«  STO uyari gosterimi (parametre 31.22) gecikmesi: < 1000 ms

Terimler ve kisaltmalar

Terim veya | Referans Aciklama
kisaltma
Cat. EN ISO 13849-1 Bir kontrol sisteminin gtivenlikle iligkili pargalarinin, hatalara

kargi direnclerine ve pargalarin yapisal dizenlenmeleri, hata
algilamasi ve/veya giivenilirliklerine gore elde edilen hata
durumundan sonraki davraniglarina gore siniflandiriimasi.
Kategoriler sunlardir: B, 1, 2, 3 ve 4.

CCF EN ISO 13849-1 Temel nedenli ariza (%)

DC EN ISO 13849-1 Ariza teghis kapsami

HFT IEC 61508 Donanim hata toleransi

MTTFp EN ISO 13849-1 Tehlikeli arizaya ortalama sire: (Toplam yasam Unitesi

sayisl) / (toplam tehlikeli, tespit edilemeyen ariza sayisi)
belirli bir 6lgiim arahiginda ve belirtilen kosullarda

PFDavg IEC 61508 Talep halinde ortalama tehlikeli ariza olasilidi, yani, bir talep
meydana geldiginde belirtilen glivenlik fonksiyonunu yerine
getirmek icin guvenlikle ilgili sistemin ortalama kullanilabilir
olmama durumu

PFH IEC 61508 Saatte ortalama tehlikeli ariza siklid1, yani, belirli bir zaman
icinde belirtilen guvenlik fonksiyonunu yerine getirmek igin
guvenlikle ilgili sistemin ortalama tehlikeli ariza sikligi

PL EN ISO 13849-1 Performans seviyesi. SIL, a...e dlizeylerine karsilik gelir
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Terim veya | Referans Aciklama

kisaltma

Dogrulama | IEC 61508, IEC Gerekirse bir onarimin, sistemi "yeni gibi" bir duruma veya

testi 62061 uygulamada bu duruma olabildigince yakin bir duruma geri
yukleyebilmesi amaciyla guvenlikle ilgili sistemdeki arizalari
tespit etmek icin yapilan periyodik test.

SC IEC 61508 Sistematik kapasite

SFF IEC 61508 Guvenli ariza orani (%)

SIL IEC 61508 Guvenlik bitinlik dizeyi (1...3)

SILCL IEC/EN 62061 Bir glivenlik fonksiyonu ya da alt sistemi igin talep edilebilen
maksimum SIL (seviye 1...3)

STO IEC/EN 61800-5-2 | Glivenli moment kapatma

T1 IEC 61508-6 Dogrulama testi araligi. T4, guvenlik fonksiyonu veya alt
sistem i¢in olasiliksal hata oranini (PFH veya PFD) taniml-
amada kullanilan bir parametredir. SIL kapasitesinin gegerl-
iligini korumak igin maksimum T4 araliginda bir dogrulama
testi gerceklestirmek gereklidir. PL kapasitesinin (EN ISO
13849) gegerliligini korumak igin ayni araliga uyulmahdir.
Ayrica Bakim bolimune bakin.

™ EN ISO 13849-1 Gorev stresi: glivenlik fonksiyonu/cihazinin kullanim amacini
kapsayan siire. Gorev suresi dolduktan sonra, guivenlik cihazi
degistirilmelidir. Verilen T)y degerlerinin bir garanti veya
teminat gibi gérilemeyecegini unutmayin.

TOV sertifikasi

TUV sertifikasi internette www.abb.com/drives/documents adresinden temin edilebilir.
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Uygunluk beyanlari

EU Declaration of Conformity
Machinery Directive 2006/42/EC

We
Manufacturer: ABB Oy
Address: Hiomotie 13, 00380 Helsinki, Finland.
Phone: +358102211

declare under our sole responsibility that the following product:
Frequency converter(s)
ACS380-04
with regard to the safety function(s)
- Safe Torque Off
- Safe stop 1 (S51-t, with FSPS-21 PROFIsafe module, +Q986)
is/are in conformity with all the relevant safety component requirements of EU Machinery Directive 2006/42/EC, when the

listed safety function is used for safety component functionality.

The following harmonized standards have been applied:

EN 61800-5-2:2007 Adjustable speed electrical power drive systems - Part 5-2:
Safety requirements - Functional

EN 62061:2005 Safety of machinery — Functional safety of safety-related

+ AC:2010 + A1:2013 + A2:2015 electrical, electronic and programmable electronic control
systems

EN ISO 13849-1:2015 Safety of machinery — Safety-related parts of control systems.
Part 1: General requirements

EN 1SO 13849-2:2012 Safety of machinery - Safety-related parts of the control
systems. Part 2: Validation

EN 60204-1:2018 Safety of machinery - Electrical equipment of machines - Part 1:

General requirements
The following other standards have been applied:

|EC 61508:2010, parts 1-2 Functional safety of electrical / electronic / programmable
electronic safety-related systems
|IEC 61800-5-2:2016 Adjustable speed electrical power drive systems — Part 5-2:

Safety requirements - Functional

The product(s) referred in this Declaration of conformity fulfil(s) the relevant provisions of other European Union Directives
which are notified in Single EU Declaration of conformity 3AXD10000495941.

Person authorized to compile the technical file:
Name and address: Jussi Vesti, Hiomotie 13, 00380 Helsinki, Finland.

Helsinki, 10.11,2020 /’ //

Signed for and an behalf of: - oo
e [ e C Core /[
Tuomo Tarula Vesa Tuomainen
Vice president, ABB Oy Product Engineering manager, ABB Oy

Document number 3AXD10000462189
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Declaration of Conformity
Supply of Machinery (Safety) Regulations 2008

we
Manufacturer: ABB Oy
Address: Hiomotie 13, 00380 Helsinki, Finland.
Phone: +358102211

declare under our sole responsibility that the following product:

Frequency converter
ACS380-04
with regard to the safety functions
- safe Torque Off
- Safe stop 1 (SS1-t, with FSPS-21 PROFlsafe module, +Q986)

is in conformity with all the relevant safety component requirements of the Supply of Machinery (Safety) Regulations 2008, when the listed safety
function is used for safety component functionality.

The following harmonized standards have been applied:

EN 61800-5-2:2007 Adjustable speed electrical power drive systems - Part 5-2: Safety requirements -
Functional

EN 62061:2005 Safety of machinery - Functional safety of safety-related electrical, electronic and

+AC:2010 + A1:2013 + A2:2015 programmable electronic control systems

EN ISO 13849-1:2015 Safety of machinery - Safety-related parts of control systems. Part 1: General
requirements

EN ISO 13849-2:2012 Safety of machinery - Safety-related parts of the control systems. Part 2:
Validation

EN 60204-1:2018 Safety of machinery - Electrical equipment of machines - Part 1: General

requirements
The following other standards have been applied:

IEC 61508:2010, parts 1-2 Functional safety of electrical / electronic / programmable electronic safety-
related systems
IEC 61800-5-2:2016 Adjustable speed electrical power drive systems - Part 5-2: Safety requirements -

Functional

The product(s) referred in this declaration of conformity fulfil(s) the relevant provisions of other UK statutory requirements, which are notified in
assingle declaration of conformity 3AXD10001323213.

Authorized to compile the technical file: ABB Limited, Daresbury Park, Cheshire, United Kingdom, WA4 4BT.

- —_
Helsinki, May 7, 2021 - 7
Signed for and on behalf of: Vewrres> [a—
Tuomo Tarula Mikko Korpinen
Local Division Manager, ABB Oy Product Unit Manager, ABB Oy

Document number 3AXD10001329530
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BTAC-02 pals enkoderi
arabirim modulu

Bu boélumiun igerigi
Bu bolim, istege bagli BTAC-02 pals enkoderi arabirimi moduliiniin agiklamasi ile teknik
verilerini igerir ve moddlin nasil galistirilacagini agiklar.

Gilvenlik talimatlari

UYARI!
Sirucunin guvenlik talimatlarina uyun. Bunlara uymamaniz halinde 6lim
ya da yaralanma s6z konusu olabilir veya ekipman zarar gorebilir.

Donanim agiklamalari

Uriin genel bilgileri

BTAC pals enkoderi arabirimi modilii (opsiyon +L535) siirtictiye dijital bir pals enkoderi
arabirimi ekler. Motor saftindan dogru bir hiz veya konum (agi) geribildirimine ihtiyaciniz
varsa, pals enkoderi kullanin. BTAC modulu enkodere guig verir.

BTAC modulinde, BAPO-01 yardimci gl¢ genigletme modulinin 6zellikleri vardir.
Sirucuye yedek gug sagdlar.
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. BTAC modiili

. Kilittleme vidasi deligi
. X103 konektor

. X104 konektor

. X105 konektor

. X106 konektor

. Dahili X100 konektor
. Dahili X102 konektor
. Topraklama rayi

10. Topraklama vidasi
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Mekanik kurulum

Surdcinln elektriksel kurulum kilavuzuna bakin.

Elektrik kurulumu

Kablo baglantisi - Genel

Pals enkoderi BATC modiiliine bu tabloda belirtilen kablolarla baglayin.
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Kablo Maksimum kon- |Maksimum kablo
ektor boyutu uzunlugu
4 x (2+1) genel bir blendaj ve ayri ayri blendajlarla gifte [2,5 mm?2[12 AWG 100m71) 328 ft

blendajli bukimlu ¢ift kablo

1) Enkoder besleme gerilimi 10 V'tan azsa, maksimum kablo uzunlugu 50 m'dir (164 ft).

Terminal tanimlamalan

BTAC modiliiniin enkoder kullanici arabirimi dért 1x3 pimli terminal blogundan olusur.

BTAC moduili ve enkoder terminallerinin kablo baglantilarini yaparken bu tabloyu

referans olarak kullanin.

Tanimlama
Aciklama

BTAC Enkoder
X103
VIN Veo/PWR Harici gu¢ kaynagdi girisi
VOUT Veo/PWR Enkoder igin gii¢c kaynagi gikisi
GND 0V/GND Harici gli¢ ve enkoder toprak
X104
A 1 A | A+ |Enkoder sinyali A + terminali
A- 1- | A- | A- |Enkoder sinyali A - terminali
GND - - - | Enkoder toprak
X105
B 2 B | B+ [Enkoder sinyali B + terminali
B- 2- | B- | B- |Enkoder sinyali B - terminali
GND - - - |Enkoder toprak
X106
Z 3 Z | Z+ |Enkoder sinyali Z + terminali
Z- 3- | Z- | Z- |Enkoder sinyali Z - terminali
GND - - - |Enkoder toprak




232 BTAC-02 pals enkoderi arabirim modilii

Kanallar
Aciklama
BTAC Enkoder
A 1 A | A+ |+ Maksimum sinyal frekansi: 200 kHz
A- 1- | A- | A- |* Sinyal seviyeleri:
B 2 B | B+ Enkoder besleme Mantik “1” Mantik “0”
B- 2- | B- | B- gerilimi
z 3| Z |z+ 5V >25V <19V
Z- 3- | Z- | Z- 15V >7,5V <5,3V
24V >12,1V <8,3V

+ Karar seviyeleri, zincir baglanmis giic kaynag gerilim seviyesine
bagli olarak otomatik tanimlanir.

» Girig kanallari, mantik ve topraktan yalitilmistir.

«  Siriict, ileri ydnde galistiginda, Kanal A Kanal B'nin 90° kadar
(elektriksel) 6nlndedir.

» Kanal Z: Devir basina bir pals (sadece konumlandirma uygulamal-
arinda kullanilir).

Kablo baglantisi — Enkoder gli¢ kaynagi arabirimi

Enkoder gli¢ kaynagini BTAC moduli Gzerinden baglayin. Ayni gii¢ kaynagi BTAC
moduliinin sinyal arabirimine gug besler.

@

O ?
r— — 7
. | | ®
|
0V Vg Vin
| —
| |r: Vout —||—Vcc
o GND H oV N
\—(517 |
| — |
L — —

1 Enkoder

2 |BTAC moduli

3 |Enkoder gu¢ kaynagi
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24 V enkoder kullanirken, enkodere ve BTAC modiiliine suriciinin 24 V DC yardimci
glc cikisindan gu¢ saglamak mimkundur. Yardimer gi¢ ¢ikisindan gig¢ sagliyorsaniz
maksimum yiik kapasitesini asmadiginizdan emin olun.

Yardimci gug ¢ikisi kullanip kullanamayacagdinizi belirlemek icin asagidaki tabloyu
kullanin. Eksik degerleri ekleyin ve toplami hesaplayin. Toplam, yardimci gug ¢ikisinin
maksimum ¢ikis akimindan daha az (veya buna esit) olmaldir. Maksimum ¢ikis akimi
icin surlcu teknik verilerine bakin.

Siiriicti 24 V DC yardimci gerilim ¢ikigt ile yikler mA
Kullanilan dijital giriglerin sayisi | | x 15 mA (her biri)
BTAC-02 50 mA
Enkoder akim gerekliligi
Siirticti 24 V DC yardimci gerilim ¢ikisina diger kullanici baglantilar igin gereklilikler
Toplam

Kablo baglantisi - Enkoder
1. Konektdr kapagini gikarin.
2. Enkoder kablo baglantisi yapilandirmasini belirleyin:

*  Enkoderin normal bir pals sirasi (enkoder kanal A palsi kanal B palsinin éniinde
gider) belirlemek icin, bkz. Yén Ayari (sayfa 233).

»  Enkoder cikis tipini belirlemek icin, bkz. Enkoder ¢ikis tipleri (sayfa 234).

+  itme gekme tiplerinde, baglanti icin (reticinin tavsiyesine bakin. Tek uclu veya
diferansiyel ¢ikisi kullanin.

3. Gegerli semayi secip enkoderin kablo baglantilarini baglamak igin, bkz. Kablo
baglantilari semalari — push-pull tipi enkoder ¢ikisi (sayfa 235), Kablo baglantilar
semalari — Open collector (sinking) enkoder ¢ikisi (sayfa 237) veya Kablo baglantilari
semalari — Open collector (sinking) enkoder ¢ikigi (sayfa 238).

Bu talimatlara uyun:
* Normalde, kablo blendajini sadece surlici ucunda topraklayin.

»  Enkoder kablolarini gii¢ kablolarina (6rnegin, motor kablolari) paralel désemeyin.
4. Enkoder fazlamasinin dogru oldugundan emin olun. Bkz. Yén Ayari (sayfa 233).

Yon Ayari

Enkoder dogru baglandiginda, siiriiciiyil ileri (pozitif hiz referansi) ydnde calistirmak,
pozitif enkoder hiz geribildirimi olusturmaldir.

Segenek A: Osiloskop testi. Artimli enkoderlerde, genelde A ile B veya 1 ile 2 olan iki
cikis kanali birbirinden (faz olarak) 90° ayridir. Saat yontinde dénddrildiginde, cogu
enkoderde kanal A kanal B'den énde gider. Onde giden kanali belirlemek igin, enkoder
belgelerine bakin veya bir osiloskop kullanin.
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—' «—90°

Sema normal faz siralamasini gosterir:
Pals A, Pals B'nin 6niinde gider (daha
erken yukselir).

Siiriicii ileri ydnde calistiginda énde giden enkoder gikis kanalini BTAC terminali A'ya
baglayin. Takip eden ¢ikis kanalini BTAC terminal B'ye baglayin.

Segenek B: islevsel test

Bu test igin:

+  Surlclyu gegici olarak skaler moda gegirin. 99.04 Motor kontrol modu parametresini

1 (SKALER) olarak ayarlayin.

«  Sdrucuyu ileri ydnde galistirin.

* 90.13 Enc1 devir genisletme parametre degerinin arttigindan emin olun.

* 90.13 Enc1 devir genigletme parametre degeri azaliyorsa A+/A- (veya 1+/1-)

baglantilarina gegis yapin.

Enkoder cikis tipleri

Push-pull Open collector (sinking) Open collector (sinking)
Vee Vee Vee
R_
ouT
ouT
ouT
RL

V¢ = Enkoder girig glicu besleme gerilimi
RL = Enkoder ¢ikis kanalindaki yuk direnci
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Kablo baglantilari semalari — push-pull tipi enkoder cikisi

Sema, ileri ydnde normal pals sirasi oldugunu kabul eder: Pals A énde

A
B I LTI

Pals B'nin 6nde oldugu enkoderlerde, semay! degistirin:
» Enkoder A ile Byi sirasiyla B ve A terminallerine baglayin.

» Enkoder A- ile B-'yi (varsa) sirasiyla BTAC terminalleri B- ve A-'ye baglayin.

Diferansiyel baglanti

rT T 97— — — 7
® Yo | |
Vout || |
. 3 1 GND a8 |
1 T A
I A———— e TR
Y, GND | |
| -
1 I ; \I E |
3 —— B
I | : l‘/ GND |
0 e z |
Y, 0 T )
SCR oV oc L N & ] |
|
| -
T | |
Il
1) e | |
qu |
| — |
L — —

1 |Enkoder
2 |BTAC modiilu
3 |Enkoder gi¢ kaynagi
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Tek uglu baglanti

@

~

CR oV VCC

k- d-F -4 -4 - —|= 4

1 Enkoder

2 |BTAC modiila

3 |Enkoder gug¢ kaynagdi
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Kablo baglantilari gemalari — Open collector (sinking) enkoder ¢ikisi

Sema, ileri ydnde normal pals sirasi oldugunu kabul eder: Pals A énde.

A
B I LTI

Pals B'nin 6nde oldugu enkoderlerde, semayi degistirin: Enkoder A ile B'yi sirasiyla B
ve A terminallerine baglayin.

r— — "
r— — "
@ : 2 |
N 2) Vout
|
: | /I | R GND _l_| |
1 T A_[jm -
(3 | | : | K |
! l
| : P GND
2 N ? |
_[—l_ : | | : B |
| : . GND |
0 : | | Al E |
CR OV V¢ Do : Z |
|
T Ve GND |
1) T i |
I
I
L — —
1 |Enkoder
2 |BTAC modulu
3 |Enkoder gi¢ kaynagi
4 | Ug esit direng
Direng boyutu enkoder gu¢ kaynagina baghdir, Vi, = VouT:
Vin=30V RL =2,7...3,0 kohm, 0,5 W
Vin=24 V RL =1,8...2,2 kohm, 0,5 W
Vin=15V R =1,0...1,5 kohm, 0,5 W

Vin=5V R( = 390...470 kohm, 0,125 W
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Kablo baglantilari gemalari — Open collector (sinking) enkoder ¢ikigi

Sema, Ileri yénde normal pals sirasi oldugunu kabul eder: Pals A énde.

A
B I LT L

Pals B'nin 6nde oldugu enkoderlerde, semayi degistirin: Enkoder A ile B'yi sirasiyla B
ve A terminallerine baglayin.

~

N

CR oV VCC

l___
|

|

L

Enkoder

BTAC moduli

Enkoder gii¢ kaynagi

NI

Ug esit direng

Direng boyutu enkoder gli¢c kaynagdina baghdir, Vi, = Vour:

Vin=30V R[ =2,7...3,0 kohm, 0,5 W
Vin=24V RL =1,8...2,2 kohm, 0,5 W
Vin= 15V RL =1,0...1,5 kohm, 0,5 W

Vip=5V RL = 390...470 kohm, 0,125 W
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Enerji verilmesi
1. Sdrlcunln giris giicind agin.

2. Devreye alma ile devam edin.

Devreye alma
BTAC moduliiniin galismasini yapilandirmak igin:
1. Sdrlcuye gig verin.

2. 90 Geri besleme segimi, 91 Enkoder adaptérii ayarlari ve 92 Enkoder 1
yapilandirmasi gruplarindaki parametreleri ayarlayin. Bu parametreler enkoder
arabirim moddillerinin yapilandirmasini gériintiler.

Geribildirim se¢imi

Bu parametreleri, geribildirimi segmede veya enkoderden gelen geribildirimi
gOruntilemede kullanin.

No. Ad/Deger Aciklama Def/FbEq16/32
90 Geribildirim segimi

90.01 Kontrol igin | Motor kontroli igin kullanilan, yani 90.41 Motor gerib-
motor hizi ildirim segimi parametresi ile segilen ve 90.42 Motor
hizi filtre siiresi ile filtrelenen nihai motor hizi geribild-

irimi olan, tahmini veya 6lgllen motor hizini gosterir.
Bu parametre salt okunurdur.

-32768...32767 | Kontrol i¢in kullanilan motor hizi. 1=1
dev/dak/100=1
dev/dak

90.02 Motor kon- | 90.41 Motor geribildirim secimi parametresi ile segilen
umu kaynaktan alinan motor konumunu (bir devirde)
gOsterir.

0...1dvr Motor konumu 32767=1
dev/100000000=1
dev

90.10 Enc1 hizi Enkoder 1 hizini rpm cinsinden goésterir. -
Bu parametre salt okunurdur.

-32768...32767 | Enkoder 1 hizi. 1=1
dev/dak/100=1
dev/dak

90.11 Enc1 konumu | Bir turda enkoder 1'nin gergek pozisyonunu gdsterir.
Bu parametre salt okunurdur.

0...1dvr Bir turda enkoder 1 konumu. 32767=1
dev/100000000=1
dev
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No. Ad/Deger Aciklama Def/IFbEq16/32
90.13 |Enc1 devir |Devir sayaci uzantisini gériintiler. yok 1=1
genisletme | Enkoder konumu pozitif yonde déndiuglinde sayag

degeri artar, negatif ydnde dondiginde azalr.
Bu parametre sadece konum mutlak ise etkilidir.
Parametre degeri hem tek dénisli hem de ¢ok
doénislt enkoderler igin giincellenir.
Bu parametre salt okunurdur.
90.41 Motor geribild- | Hiz kontroll ve motor modeli igin geribildirimler olarak | tahmin
irim se¢ kullanilan motor hizi ile motor konumunun kaynagini
seger.
tahmin Hesaplanmig bir hiz tahmini 0
Enkoder 1 Enkoder 1 ile dlgllen gergek hiz. 1
90.42 Motor hizi Kontrol amaciyla kullanilan motor hizi geribildirimi {3 ms
filtre stresi  |igin bir filtre stiresi tanimlar.
0 ... 10000 |Motor hizi filtre suresi. 1=1 ms/1=1ms
ms
90.45 | Motor geribild- | Strticiiniin 6lgilen motor geribildirimi kaybina nasil | Hata
irim anizas1 | tepki verecegini seger.

Hata Siricl bir 7301 Motor hizi geribildirimi hatasinda |0
acllir.

Uyari Sdirtict bir A7B0 Motor hizi geribildirimi uyarisi olust- | 1
urur ve tahmini geribildirimleri kullanarak ¢alismaya
devam eder.

Not: Bu ayari kullanmadan 6nce, tahmini geribildirimli
hiz kontrolli déngustnun kararliligini surticlyu
tahmini bir geribildirimde calistirarak kontrol edin (bkz.
90.41 Motor geribildirimi seg).
90.46 |Zorla agik Motor kontroll i¢in kullanilan hiz geribildirimini Hayir
dongu tanimlar.

Hayir Motor modeli, 90.41 Motor geribildirimi seg ile segilen |0
geribildirimi kullanir.

Evet Motor modeli hesaplanan hiz tahminini kullanir (bu |1
durumda sadece hiz kontrolu cihazi igin geribildirim
kaynagini segcen 90.41 Motor geribildirim se¢ ayarind-
an bagimsiz olarak).

90.47 Motor enkod- | Motor enkoder kayma algilamasini etkinlestirir. Evet
er kayma

algilamasini

etkinlestir

Hayir Enkoder kaymasi algilanirsa bir hata olugturmaz. 0

Evet Enkoder kaymasi algilanirsa 7301 Motor hizi geribild- | 1

irimi arnizasini olusturur.

Enkoder adaptori ayarlari

Bu parametreler enkoder arabirim modullerinin yapilandirmasini gérintuler.
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No. Ad/Deger Aciklama Def/FbEq16/32

91 Enkoder adaptoérii ayarlari

91.10 Enc par yenil- | TUm degistiriimis enkoder arabirim moduli parametr- | Tamam
eme elerini onaylar. Bu, 90...92 gruplarindaki parametrel-
erde yapilan degisikliklerin etkinlik kazanmasi igin
gereklidir. Yenilemeden sonra deger otomatik olarak
Tamam durumuna déner.

Not: Parametre slrlicl g¢alisirken degistirilemez.

Tamam Yenileme tamamlandi. 0
Yapilandir Yenileniyor. 1

Enkoder yapilandirmasi

Bu parametre grubu, enkoderin ayarlarini secer

No. Ad/Deger Aciklama Def/IFbEq16/32

92 Enkoder 1 yapilandirmasi
92.10 |Pals/dev TTL veya HTL pals sayisi / tur degerini tanimlar. 32
0...65535 1=1

Teshis
90.45 Motor geribildirim arizasi parametresinde, siriiciiniin enkoder sinyalinin
kayboldugunu algilayinca nasil tepki verecegini segebilirsiniz.

* 90.45 =0 (Hata) — Surucd bir ariza (7301 Motor hizi geribildirimi) olusturur ve motor
serbest durug yapar.

* 90.45 =1 (Uyar) — Siricu bir uyari (A7B0 Motor hizi geribildirimi) olusturur ve
tahmini geribildirimleri kullanarak ¢calismaya devam eder.

Surici bu hata veya uyariyi olusturursa:

Kod Ariza/Uyar Neden
(onaltili)
7301 Motor hizi geribildirimi Motor hizi geribildirimi alinmiyor
4 Kayma algilandi.
Enkoder ve motor arasindaki kaymay! kontrol edin.
3FC Yanlig motor geri bildirim yapilandirmasi
3FD Yanhs motor hizi
A7B0O Motor hizi geribildirimi Motor hizi geribildirimi alinmiyor
4 Enkoder kaymasi tespit edildi.
Enkoder ve motor arasindaki kaymay! kontrol edin.
3FC Yanlig motor geri bildirim yapilandirmasi
3FD Yanhs motor hizi
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Teknik veriler

Enkoder arabirimi

Enkoder kullanici arabirimi DC potansiyelinden gtgclendirilmis yalitimla yalitiimistir.

Enkoder tipi
e Artimh, TTL/HTL enkoderleri

» Diferansiyel, tek uglu, Open collector ve open emmitter enkoder ¢ikislari (bkz.
Enkoder ¢ikis tipleri (sayfa 234))

+  Ugkanal: A, B ve Z.
*  Maksimum pals frekansi: 200 kHz
« Enkoder gu¢ kaynagi araligi: 5...30 V

Enkoder arabirim konektorleri

Dért tane 3 pimli (1x3) yay kelepge tipi terminal blogu, kalay kapli, 2,5 mm? kablo boyutu
(14 AWG), dis 5,0 mm.

Kablo

izin verilen maksimum kablo uzunlugu 100 m’dir (328 ft).

Enkoder ve BTAC modiilii gii¢ kaynag
* 50 mA (BTAC) + enkoder akim tiiketimi (enkoder veri sayfasina bakin)

*  Gerilim: 5...30 V DC (Enkodere bagli. Enkoder veri sayfasina bakin.)

Siiruci icin yedek gii¢ kaynagi

Elektrik kurulumu talimatlarina bakin.

Dahili konektorler

Konektor X102 surlici kontrol kartina enkoder arabirim sinyalleri saglar. Konektor X102
verileri: 1x8 pim bashgi, dis 2,54 mm, yikseklik 33,53 mm.

Konektdr X100, BTAC moduliyle surtcunin kontrol karti arasinda gui¢ kaynagi arabirimi
g6revi goriur. Ana gug kaybir durumlarinda yedek gui¢ kaynagi saglar.

Konektor X100 verileri: 2x4 pim bashgi, dis 2,54 mm, yukseklik 15,75 mm.
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Boyutlar
26 [1.024]
11.3 [0.444]
24[0.944 86.3 [3.397]
— / o & [gl
0 |™
N
©
© |
s R
= %E
o
25[0.09], o
J— !
=& 4 J i
525 [2.067] 16.5 [1.649] w2apier) | | 133[052)

68.5 [2.697]

4.5[0.177]




244




BREL-01 réle ¢ikisi genigletme modiilli 245

15

BREL-01 role cikisi genisletme
modulu

Bu boélumiun igerigi
Bu bdlum, istege bagli BREL-01 réle ¢ikis genisletme moddlinin agiklamasini ve teknik
verilerini igerir.

Gilvenlik talimatlari

UYARI!
Sirucunin guvenlik talimatlarina uyun. Bunlara uymamaniz halinde 6lim
ya da yaralanma s6z konusu olabilir veya ekipman zarar gorebilir.

Donanim agiklamalari

Uriin genel bilgileri
BREL-01 réle ¢ikis genisletme modiill (opsiyon +L511) siriicliye dort réle gikigi ekler.
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Diizen

1. BREL-01 modulu

2. Kilitleme vidasi deligi
3. X103 konektor

4. X104 konektor

5. X105 konektor

6. X106 konektor

7. Dahili X100 konektor
8. Dahili X102 konektor
9. Topraklama rayi

10. Topraklama vidasi

Mekanik kurulum

Suritclnln elektriksel kurulum kilavuzuna bakin.

Elektrik kurulumu
Yeterli gerilim degerine sahip olan 0,5 ... 2,5 mm?2 (20 ... 14 AWG) kablo kullanin.

Bir endiktif ylk (role veya kontaktor bobini, motor) baglarsaniz, role kontaklarini bir
varistor, RC filtresi (AC) veya diyot (DC) ile koruyun. Koruyucu pargayi, mimkiin oldugu
kadar enduktif ylke yakin monte edin. Réle ¢ikiglarina koruyucu bilesenler takmayin.
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Tanimlama Aciklama
X103 4 Role ¢ikiglar RO4...RO7:
1 COM |Ortak Maks. anahtarlama gerilimi: 250 V AC /30 V DC
2 NC N lolarak Maks. anahtarlama akimi: 2 A
ormat olara Galvanik olarak yalitildi.
kapali
3 NO |Normalolarak agik
X104 5
1 COM |Ortak
2 NC |Normal olarak
kapali
3 NO | Normal olarak agik
X105 6
1 COM |Ortak
2 NC |Normal olarak
kapali
3 NO | Normal olarak agik
X106 7
1 COM |Ortak
2 NC |Normal olarak
kapali
3 NO | Normal olarak agik

Devreye alma

BREL-01 modiiltyle birlikte eklenen rdlelerin calismasini yapilandirmak igin:

1. Sdrlcuye gug verin.

2. 15.01 Opsiyon modliilii tipi parametresini 5 (BREL) olarak ayarlayin.

3. Suricudeki kumanda panelini kullanin ve 15 G/C opsiyon modiiliindeki RO4...RO7
numarali role gikislari igin parametreleri ayarlayin. Parametre agiklamalari igin, bkz.
ACS380 Firmware manual (3AXD50000029275 [Ingilizce]).

Yapilandirma parametreleri

BREL-01 modulinln yapilandirma parametreleri, grup 15 G/C opsiyon modlilii icindedir.

No. |Ad/Deger Aciklama Def/
FbEq16/32
15 G/C genisletme moduli
15.01 |Genigletme G/C opsiyon moduiliini etkinlestirir ve (tirtind belirler). | Yok
modulu tipi

BREL BREL-01 harici role segenegi. 5
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No. Ad/Deger Aciklama Def/
FbEq16/32
15.02 |Tespit edilen Sdricltde G/C genisletme moduli tespit edildi. Yok
genisletme
modull
BREL BREL-01 harici réle secenegi. 5
15.04 RO durumu Réle cikislarinin durumunu gosterir. Bu parametre salt|1 = 1
okunurdur.
Bit 0 RO4 1 =Role gikisi 4 ACIK. -
Bit 1 RO5 1 =Role gikisi 5 ACIK. -
Bit 2 RO6 1 = Role ¢ikisi 6 ACIK. -
Bit 3 RO7 1 =Role gikisi 7 ACIK. -
15.05 |RO zorlama Rdle/dijital gikiglarin elektriksel durumlari, test etme |1 =1
segimi gibi amaglarla gegersiz kilinabilir. Her bir réle ¢ikisi
veya dijital ¢ikig igin 15.06 RO zorlamali veri
parametresindeki bir bit saglanir ve bunun degeri bu
parametrede karsilik gelen bit 1 oldugunda uygulanir.
Bit 0 RO4 1 = Role gikisi 4’U 15.06 RO zorlamali veri -
parametresinin 0. bitinin degerine zorla.
Bit 1 RO5 1 = Role ¢ikisi 5'i 15.06 RO zorlamali veri -
parametresinin 0. bitinin degerine zorla.
Bit 2 RO6 1 = Role ¢ikisi 6’y1 15.06 RO zorlamalr veri -
parametresinin 0. bitinin degerine zorla.
Bit 3 RO7 1 =Rdle ¢ikisi 7’yi 15.06 RO zorlamali veri -
parametresinin 0. bitinin degerine zorla.
15.06 |RO zorlanmig Bir zorlamali réle veya dijital ¢ikis veri de@erinin O'dan |1 =1
veriler 3'e degistirilmesine olanak saglar.
Bit 0 RO4 Bu bitin degerini, 15.05 RO zorlama seg¢imi -
parametresinde tanimlanmigsa RO4'e zorla.
Bit 1 RO5 Bu bitin degerini, 15.05 RO zorlama seg¢imi -
parametresinde tanimlanmigsa RO5'e zorla.
Bit 2 RO6 Bu bitin degerini, 15.05 RO zorlama se¢imi -
parametresinde tanimlanmigsa RO6'ya zorla.
Bit 3 RO7 Bu bitin degerini, 15.05 RO zorlama seg¢imi -
parametresinde tanimlanmigsa RO7'ye zorla.
15.07 |RO4 kaynagi RO4 réle gikigina baglanacak bir surtict sinyali seger. | Eneriji
verilmemis
Enerji verilmemis | Cikisa enerji veriimemis. 0
Enerji verilmis Cikisa eneriji verilmis. 1
Parametre listesinin tamami igin stirictiniin yazilim kilavuzuna bakin. .
15.08 |[RO4 ACIK RO4 réle ¢ikisi igin etkinlestirme gecikmesini tanimlar.| 0,0 sn
gecikmesi
0,0... 3000,0 sn |RO4 igin etkinlestirme gecikmesi. 10=1s
15.09 [RO4 KAPALI ROA4 réle gikigi icin devre disi birakma gecikmesini 0,0 sn

gecikmesi

tanimlar.
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No. |Ad/Deger Aciklama Def/
FbEq16/32
0,0... 3000,0 sn  |RO4 igin devre disi birakma gecikmesi. 10=1s
15.10 [ROS5 kaynagi RO5 réle gikisina baglanacak bir siriicl sinyali seger. | Enerji
veriimemis
Enerji verilmemis | Cikisa enerji verilmemis. 0
Eneriji verilmis Cikisa enerji verilmis. 1
Parametre listesinin tamami igin strlicinin yazilim kilavuzuna bakin.
15.11 |RO5 ACIK RO5 role gikisi igin etkinlestirme gecikmesini tanimlar.|0,0 sn
gecikmesi
0,0... 3000,0 sn  |RO5 igin etkinlestirme gecikmesi. 10=1s
15.12 |RO5 KAPALI ROS5 role gikisi igin devre digi birakma gecikmesini 0,0 sn
gecikmesi tanimlar.
0,0... 3000,0 sn [ROS5 igin devre digi birakma gecikmesi. 10=1s
15.13 |RO6 kaynagi ROG6 role gikisina baglanacak bir surlcu sinyali seger. | Eneriji
verilmemis
Enerji verilmemis | Cikisa enerji veriimemis. 0
Enerji verilmis Cikisa enerji verilmis. 1
Parametre listesinin tamami icin siiriicinin yazilim kilavuzuna bakin.
15.14 |RO6 ACIK ROG6 role ¢ikisi igin etkinlestirme gecikmesini tanimlar.| 0,0 sn
gecikmesi
0,0... 3000,0 sn |ROS6 igin etkinlestirme gecikmesi. 10=1s
15.15 |RO6 KAPALI RO6 rdle cikisi icin devre digi birakma gecikmesini 0,0sn
gecikmesi tanimlar.
0,0... 3000,0 sn  |ROE6 i¢in devre disi birakma gecikmesi. 10=1s
15.16 |RO7 kaynagi RO7 réle gikigina baglanacak bir surlcu sinyali seger. | Enerji
veriimemis
Enerji verilmemis | Cikisa enerji verilmemis. 0
Eneriji verilmis Cikisa enerji verilmis. 1
Parametre listesinin tamami igin siriicinin yazilim kilavuzuna bakin. .
15.17 |RO7 AGCIK Roéle cikigi 7 igin etkinlestirme gecikmesini ayarlar. 0,0 sn
gecikmesi
0,0... 3000,0 sn |Rdle gikisi 7 icin etkinlestirme gecikmesi. 10=1s
15.18 |RO7 KAPALI Role ¢ikisi 7 igin devre disi birakma gecikmesini ayarlar. | 0,0 sn
gecikmesi
0,0... 3000,0 sn |Rdle cikigi 7 igin devre disi birakma gecikmesi. 10=1s

Teknik veriler

Harici konektorler: Dort adet 3 pimli (1x3) yayli kelepge tipi terminal blogu, kalay kapli,
2,5 mm? (14 AWG) kablo boyutu, 5,0 mm dis.
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Dahili konektorler: Konektor X102 kontrol kartindan réle kontrol sinyalleri saglar: 1x8
pim basligi, 2,54 mm dis, 33,53 mm yikseklik. Konektér X100 BREL-01 iginde kullanimda
degil: 2x4 pim bashgi, 2,54 mm dis, 15,75 mm yukseklik.

Boyutlar:
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16

BAPO-01 yardimci gug
genisletme modulu

Bu boélumiun igerigi
Bu bolim, istege bagli BAPO-01 yardimci gli¢ genisletme modulinin agiklamasini ve
teknik verilerini igerir.

Gilvenlik talimatlari

UYARI!
Sirucunin guvenlik talimatlarina uyun. Bunlara uymamaniz halinde 6lim
ya da yaralanma s6z konusu olabilir veya ekipman zarar gorebilir.

Donanim agiklamalari

BAPO-01 yardimci gii¢ genisletme moduli (opsiyon +L534) siirlicliyle 24 V DC harici
bir yardimci gli¢ beslemesi kullanmanizi saglar. Gig¢ kesintisi sirasinda surtcu kontrol
kartina enerji vermek icin harici bir gli¢ beslemesi kullanilir.

BAPO-01 moduliunin kontrol kartina (G/C, haberlesme agi) yedek gu¢ saglamak igin
dahili baglantilari vardir. Modiliin iginde DC - DC geri donUsli donustiricu glic kaynagi
vardir. Bu gii¢ kaynag, giris olarak 24 V DC kullanarak islemciyi ve iletisim baglantilarini
surekli galisir tutmak igin kontrol kartina 5 V DC cikis verir.




252 BAPO-01 yardimci gli¢ genisletme modiilii

Not: BAPO-01 bir pil degildir.

Kontrol kartina BAPO-01 moduliinden gug verilirken strlicti parametrelerini degistirirseniz
96.07 PARAM KAYDET parametresinde degeri (1) KAYDET olarak ayarlayarak
parametre kaydetmeye zorlayin. Aksi halde, degistiriimis veriler kaydedilmez.

Diizen

<®

BAPO-01 moduli

Kilitteme vidasi deligi
Dahili X100 konektori

Dahili X102 konektori

(6 1 IF N VR I Ol P

Topraklama rayi
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Mekanik kurulum

Surlcunin elektriksel kurulum kilavuzuna bakin.

Elektrik kurulumu

Harici gi¢ beslemesini suriiciideki +24 V ve DGND terminallerine baglayin. Stricinin
elektriksel kurulum kilavuzuna bakin.

Harici bir 24 V DC gug¢ beslemesini birkag surtictye zincirlemeyin. Her sirtclye tek bir
24 V DC gu¢ beslemesi veya bir yardimci gli¢ beslemesinin ayri bir 24 VV DC ¢ikisi
Uzerinden gug verilmelidir.

® § ® |

24VDC (+) +24V y i BAPO-01 |
I 1
GND (-) DGND N 1 |
‘ | I
| i ‘
| | !
| | |
| 1 !
| ® i |
l I = |
INOREEL
| — - I |
1 I | !
| ! |
: 1 P

1 | Harici gli¢ kaynagi

Sirtcu

+24 V dahili

Ana gi¢ kaynagi

albd|lw N

+5 V dahili

Devreye alma
BAPO-01 modulini yapilandirmak igin:
1. Sdriciye gug verin.

2. 95.04 Kontrol kart1 beslemesi parametresini 1 (Harici 24 V) olarak ayarlayin.
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Teknik veriler

Yardimci gli¢ kaynagi igin gerilim ve akim degeri: +24 V DC %10, maks. 1000 mA
(dahili fan yika dahil).

Gii¢ kaybi: Maksimum yuk 4 W ile gl¢ kaybi
Boyutlar:
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BIO-01 G/C genigletme modulu

Bu bolumiun igerigi
Bu boliim, opsiyonel BIO-01 G/C opsiyon modiiliintin agiklamasini ve teknik verilerini
igerir.

Gilvenlik talimatlari

UYARI!
Sirucunin guvenlik talimatlarina uyun. Bunlara uymamaniz halinde 6lim
ya da yaralanma s6z konusu olabilir veya ekipman zarar gorebilir.

Donanim agiklamalari

Uriin genel bilgileri

BIO-01 (opsiyon +L515), haberlesme agi ile birlikte kullanilacak bir G/C opsiyon
modultdir. BIO-01 opsiyon modiili, striict ve haberlesme agi modiili arasina kurulur.

BIO-01, iki dijital girise (DI4, DI5) ve bir analog girise (A1) sahiptir. Ayrica moddl
Uzerindeki anahtarlar ile yapilandirilabilen iki terminale de (S1, S2) sahiptir. S1, analog
cikis (AO1) veya dijital cikis (DO1) olarak yapilandirilabilir. S2, dijital ¢cikis (DO1) veya
dijital giris (DI3) olarak yapilandirilabilir.
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Diizen

Mekanik kurulum

Suritclnln elektriksel kurulum kilavuzuna bakin.

1. Kilitteme tirnagi

2. Opsiyon modilt yuv-
asl

3. Sasi vidasi

4. G/C konektoru

5. 81 ve S2 terminaller-
ini yapilandirmak icin
anahtarlar

BI10-01 opsiyon modillerini monte etmeden énce sasi vida stirgusunin tst konumda
oldugundan emin olun. Opsiyon modulind monte ettikten sonra, sasi vidasini sikistirin
ve surguyd alt konuma getirin.

BI0O-01 opsiyon modiili kiti daha yiiksek kablo kelepge plakasi ile gelir. BIO-01 opsiyon
moduliini baglayan kablolari topraklamak igin bu kablo kelepge plakasini kullanin.

Terminal yapilandirmasi

Haberlesme ag1 modulini kurmadan dnce S1 ve S2 terminallerini yapilandirmalisiniz.
Olasi yapilandirmalar igin asagidaki tabloya bakin:

Ayar Sonug
Anahtar S1 |Anahtar S2 |Terminal S1 su sek-|Terminal S2 su sek- | Desteklenen yapil-
ilde igler ilde igler andirma
DO1 (varsayil- | DI3 (varsayil- | Dijital gikis DO1 Dijital giris DI3 Evet
an) an)
AO1 DI3 (varsayil- | Analog ¢ikis AO1 Dijital giris DI3 Evet
an)
AO1 DO1 Analog ¢ikis AO1 Dijital ¢ikis DO1 Evet
DO1 (varsayil-| DO1 - - Hayir
an)
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Sdrucu gucu agikken anahtar yapilandirmasini degistirirseniz suriicl ariza durumunda
tetiklenir. Ayrica, desteklenmeyen bir yapilandirma da, surlclnin ariza durumunda
tetiklenmesine neden olur.

Elektrik kurulumu

BIO-01 modiliinde ¢ikarilabilir yayli kelepge terminalleri bulunur. Cok bikimli iletken
uclarinda yuksukler kullanin.

Asagidaki baglanti semasi, ABB standardi makrosu (96.04) parametresi) varsayilan
parametre ayarlari segildiginde BIO-01 G/C opsiyon modiiliine sahip surdcdiler igin
gegerlidir.

Baglanti Terminal | Agiklama 1)
+24'V |Yardimci gerilim gikisi +24 V DC, maks. 250 mA x
+24 V DGND | Yardimci gerilim ¢ikisi ortak ucu x
Egggla DCOM | Tumii icin dijital giris ortak ucu x
. o DI1 §top (0) / Start (1) x
. b DI2 lleri (0) / Geri (1) x
L~ D3 S2 (DI3) |Sabit frekans/hiz segimi
L—— 1 D4 Dl4 Sabit frekans/hiz segimi
L—"—1 DI5 DI5 Rampa grubu 1 (0) / Rampa grubu 2 (1)
o _ | DO1 | S1(DO1) |Yapilandiriimamig (DIO1)
—2 Al A1 |Cikis frekansi/hizi ref.: 0 ... 10 V DC
(‘5 “THT#10V. [0V [Referans gerilim +10 V DC (maks. 10 mA)
- i ggg GND A‘nalog devre ortak / D.Q ortak
S+ SCR | Sinyal kablosu blendaji
SGND S+ Guvenli moment kapatma. Surtcliniin baslatilabilmesi| %
S1 SGND |iGin, $1 ve §2 devrelerinin kapali olmasi gerekir. x
2 S1 (Fabrika baglantisi) <
S2 x

1) x = temel birimde, bos = BIO-01 modiiliinde.

Devreye alma

BIO-01 moduill sirtict yazilimi tarafindan otomatik olarak tanimlanir. Girigleri ve gikiglari
yapilandirmak igin striicinin yazilim kilavuzuna bakin.

Teknik veriler

Kontrol baglantisi verileri: Yay tipi terminal bloklar!. iletken boyutu terminaller tarafindan
kabul edilir: 0,2 ... 1,5 mm? (24 ... 16 AWG). istisnai durum: Yiiksiiklii ve plastik mansonlu
gok biikiimlii bir iletken igin maks. 0,75 mm?2 (18 AWG).
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GND ve SCR terminallerinin dahili baglantilar

124V
DGND
DCOM
DIt
DI2 ‘{fii}*
DI3

Di4
DI5
DIOA
Al
+10V
GND
SCR -
S+ —
SGND
S1

S2

i
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Boyutlar

Not: BIO-01, ACS380 sdrlcller igin yiksek kapak pargasiyla birlikte tedarik edilir (parga
numarasi 3AXD50000190188). Kullanildiginda siricu derinligini 15 mm (0,6 ing) arttirir.
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Daha fazla bilgi

Uriin ve servis ile ilgili sorular

Urtinile ilgili her tirlt sorunuzu, s6z konusu Unitenin tip kodu ve seri numarasi
ile birlikte yerel ABB temsilcinize yoneltin. ABB satis, destek ve servis noktalarina
www.abb.com/searchchannels adresinden ulasabilirsiniz.

Uriin egitimi
ABB Uriin egitimi hakkinda bilgi almak i¢in, new.abb.com/service/training adresine
gidin.

ABB kilavuzlan hakkinda geri bildirimde bulunma

El kitaplarimz hakkindaki yorumlarmz bekliyoruz.
new.abb.com/drives/manuals-feedback-form adresine gidin.

internetteki belge kiitiiphanesi

El kitaplarnim ve diger UGrlin belgeleriniinternette www.abb.com/drives/documents
adresinde PDF formatinda bulabilirsiniz.
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