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ABB ALTALANOS CELU HAJTASOK

ACS480 hajtasok
Rovid telepitési és inditasi utmutatd

\ o

Biztonsagi elSirasok

Olvassa el az ACS480 Hardware manual (3AXD50000047392 [EN]) biztonsagi
elGirasait.

a sulyos, akar végzetes személyi sériilés vagy a berendezés karosodasa.
Ha On nem képzett villanyszereld, akkor ne végezzen elektromos
telepitési és karbantartasi munkat.
* Tartsa a hajtast a csomagolasaban, amig fel nem szereli. Kicsomagolas
utan védje a hajtast a portdl, szennyez8déstdl és nedvességtdl.
* Hasznalja a szlkséges személyi védéfelszerelést: védblabbeli labujjvédd
fémbetéttel, véd&szemiiveg, védSkesztyl stb.
* Vélasszon le minden lehetséges aramforrast. Végezze el a kizarast és kitablazast.
* Amikor a hajtas vagy a csatlakoztatott berendezés aram alatt van, ne
dolgozzon a hajtason, a motor kabelén, a motoron, a vezérl6kabeleken vagy
a vezérléaramkorokon.
* Az aramellatds megszakitasa utdn varjon 6t percet, hogy az egyenaramu tapsin
kondenzatorai kistilhessenek. Méréseket végezve ellendrizze az aldbbiakat:
* Az egyendramu tapsin kivezetései (UDC+, UDC-, R-) k6z6tt a fesziiltség
oVvDC.
* Az egyenaramu tapsin kivezetései (UDC+, UDC-, R-) és a fold (PE) k6zott
a feszliltség O V DC.

* Gy6z6djon meg a berendezés fesziiltségmentességérdl. Hasznaljon legalabb
1 Mohm impedancidju multimétert. Ellendrizze, hogy

* a hajtds bemeneti tdpcsatlakozdi (L1, L2, L3) és a fold (PE) kdzotti
fesziltség O V.

* a hajtas bemeneti tdpcsatlakozoinal (L1, L2, L3) a fazisok kozotti
fesziltség O V.

¢ a hajtas kimeneti csatlakozéi (T1/U, T2/V, T3/W) és a fold (PE) kozotti
fesziiltség O V.

* ahajtas kimeneti csatlakozéinal (T1/U, T2/V, T3/W) a fazisok kozotti
fesziiltség O V AC.

* Haallandé magneses szinkronmotort haszndl, ne végezzen addig munkat

a hajtason, amig a motor forog. Az allandé magneses motor aramot ad
a hajtasnak, amig forog - igy a bemeneti tapcsatlakozdéknak is.

f FIGYELEM! Tartsa be a biztonsdgi el6irasokat, hogy megel&zheté legyen

mikodtetéséhez részletes Utmutatds sziikséges. Olvassa el az ACS480

Hardware manual (3AXD50000047392 [EN]) és az ACS5480 Firmware

manual (3AXD50000047399 [EN]) részletes utasitdsait. A kézikdnyvek
letSlthetSk az ABB honlapjardl, de nyomtatott példanyt is igényelhet beldlik a
berendezéshez mellékelve. Mindig tartsa ezt az Utmutatot a késziilék kézelében.

2 FIGYELEM! A berendezés telepitéséhez, inditasdhoz és

1. A telepitési teriilet vizsgalata

A hajtas szekrényben térténd Gzemre készilt és IP20-as (UL) behatolas elleni
védettséggel rendelkezik, nyitott kivitel(.

Gondoskodjon a telepitési terlileten az aldbbi feltételekrél:

* Van megdfeleld hiités, a meleg levegd el tud tavozni.

* Van elegendd hely a hajtas alatt és felett a hlitéshez. Lasd: Helyigény.

* A kornyezeti feltételek megfeleléek. Lasd: Kérnyezeti feltételek.

* Aszerelésifelilet nem éghetd és képes megtartani a hajtds sulyat.
Lasd: Méret- €s témegadatok.

* A hajtas kozelében taldlhaté anyagok nem gyulékonyak.

2. A hajtas felszerelése

A hajtés csavarokkal régzithetd vagy DIN-sinre szerelhetd. [kalap, Szx M =

35x7,5mm].

Szerelési kbvetelmények:

* Gondoskodjon minimum 75 mm szabad helyrdl a hajtas alatt és felett
a hiitélevegd szamara.

* AzRl,azR2, az R3 és az R4 hajtas a figgdblegestdl vizszintes helyzetig
90°-kal megdontve is régzithetd.

* Tobb hajtas egymas mellé szerelhetd. EQymas mellé torténd szereléskor
korilbeltl 20 mm helyet kell hagyni a hajtas jobb oldalatdl.

FIGYELEM! Ne szerelje a hajtast fejjel lefelé forditva. Ugyeljen ra, hogy
A a hltdlevegb-kimenet (fellil) mindig a hitélevegé-bemenet (alul) folott
legyen.

A hajtas felszerelése csavarokkal

1. Jeldlje be a feliileten a régzit6fura- <
tok helyét. Lasd: Méret- és témeg-
adatok. Az R3 és az R4 hajtashoz
szerel6sablon is tartozik.

2. Készitse el a rogzitécsavarok
furatait, majd helyezze el bennik
a megfelelé dugdkat vagy tipliket.

3. Kezdje behajtani a csavarokat
a rogzitéfuratokba.

4. Helyezze fel a hajtast
a régzitécsavarokra.

5. HuUzza meg a rogzitécsavarokat.

A hajtas felszerelése DIN-sinre

1. Tolja el balra a reteszel6 alkatrészt.

2. Nyomja le a régzitégombot, és tartsa
meg ebben a helyzetében.

3. lllessze a hajtas felsé fiileit a DIN-
szerelGsin felsd szélére.

4. Nyomja neki a hajtast a DIN-
szerel8sin alsé szélének.

5. Engedje el a régzitégombot.
6. Tolja el jobbra a reteszel6 alkatrészt.

7. Gydz6djon meg a hajtas megfelelé
régzitettségérdl.

8. A hajtas eltdvolitasahoz lapos
csavarhuzé segitségével nyissa
fel a reteszel6 alkatrészt.

3. A szigetelési ellenallas mérése

Hajtas: Ne végezzen fesziltségtlirési vagy szigetelésiellenallas-vizsgalatot
a hajtdson, mert ez kdrosithatja a hajtast.
Bemeneti tapkabel: MielStt csatlakoztatnd a tapkabelt, mérje meg

a szigetelését. Tartsa be a helyi el&irdsokat.

Motor és motorkabel:
1. Gy6z8djon meg arrdl, hogy a motorkabel csatlakozik a motorhoz, de le
van valasztva a hajtas T1/U, T2/V és T3/W kimeneti csatlakozéjardl.
2. Mérje meg 1000 V egyenfesziltséggel
a szigetelési ellendllast minden fazisvezeték és

a védofoldelés vezetéke kdzott. A szigetelési A
(ohm|

ellendllds ABB-motor esetén kételezéen tébb N
mint 100 Mohm (25 °C/77 °F hémérsékleten). \
Egyéb motorok esetén a szigetelési ellenallast
lasd a gyarté dokumentaciéjaban.
A nedvesség a motorban csokkenti a szigetelési ellenallast. Ha ugy véli,
hogy nedvesség lehet a motorban, szaritsa ki a motort, és végezze el
Ujra a mérést.
4. A kabelek kivalasztasa
A kdbelvdlasztasi utasitasok a hajtas hardverkézikonyvében taldlhatok.
Megjegyzés:
Bemeneti tapkabel: Az IEC/EN 61800-5-1 szabvany két foldel6 vezetét igényel.

Motorkabel: Az ABB a legjobb EMC-teljesitmény érdekében szimmetrikus
arnyékolt kabel (VFD kabel) hasznalatat javasolja.

Vezérl6kabel: Analdg jelek esetén haszndljon duplan arnyékolt, sodrott érparu
kdbelt. Digitdlis, relé- és I/O-jelekhez hasznaljon kétszeres vagy egyszeres
arnyékolasu kabelt. Ugyanaz a kdbel ne vezessen 24 V és 115/230 V fesziiltségl
jeleket.

5. A tapkabelek bekotése
Bekotési rajz (arnyékolt kabelek)
Ha a vezetékek védécsbben futnak, tovabbi tajékoztatasért lasd a hajtas

hardverkézikdnyvét.
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a. Két foldeldvezeték. Hasznaljon két vezetéket, ha a foldelévezeték
keresztmetszete kisebb, mint 10 mm? (Cu) (8 AWG) vagy 16 mm?

(Al) (6 AWG) (IEC/EN 61800-5-1). Haszndlja példaul a kdbelarnyékolast
a negyedik vezeték kiegészitjeként.

b. Kuilonallé foldelékabel (vezeték feldli oldal). Akkor haszndlja, ha a
negyedik vezeték vagy az arnyékolas vezetSképessége nem elegendd
a védéfoldeléshez.

c. Kuilénallé foldel6kabel (motor feldli oldal). Akkor hasznalja, ha az
arnyékolas vezetSképessége nem elegendé a védéfoldeléshez, vagy
nincs szimmetrikusan kialakitott féldel6vezeték a kabelben.

d. Akabeldrnyékolds 360°-os foldelése. A motorkabelnél és a fékellenallas-
kdbelnél ez kdvetelmény, a bemeneti tapkabelnél pedig ajanlott.

Bekotési eljaras (arnyékolt kabelek)

Ha a vezetékek védScsbben futnak, tovabbi tdjékoztatdsért lasd a hajtas
hardverkézikonyvét.

8. Haabemenetitapkabel arnyékolt,
sodorja 6ssze a motorkabel-
arnyékolas fonatanak végét,
jeldlje meg megfeleléen, majd
kdsse a foldeléscsatlakozéhoz.

9. Csatlakoztassa a bemeneti
tapkabel védéfoldvezetékét a
foldeléscsatlakozéhoz. Sziikség
esetén haszndljon egy masodik
védofoldvezetéket is.

10. Csatlakoztassa a bemeneti
tapkdbel fazisvezetékeit az L1,
L2 és L3 bemeneti csatlakozéhoz.
Huzza meg a csatlakozdk csavarjait 0,8 Nm (7 Ibf-in) nyomatékkal.

11. ROgzitse mechanikailag a kdbeleket a hajtason kivdl.

Fontos! Ha az I/O-modul vagy a terepi busz moduljanak telepitése el6tt
kapcsolja be, a hajtas figyelmeztetést ad.

6. A kommunikaciés modul telepitése

Kommunikéciés modul (I/0-modul vagy a terepi busz moduljanak) telepitése:
1. Nyissa fel az el6lapot.

2. lgazitsa 6ssze a kommunikacids
modul és a hajtas érintkezdit.

3. Nyomja évatosan a kommunikacids
modult a helyére.

4. Nyomija be a rogzitéfilet.

A teljes rogzitéshez huzza

meg a régzitécsavart, és foldelje
elektromosan a kommunikacios
modult.

7. A vezérlokabelek bekotése

Bekotési eljaras
Végezze el a bekotést a valasztott alkalmazasi makré szerinti alapértelmezett
vezérlési csatlakozéknak megfeleléen. A gyari alapértelmezett makré
csatlakozéival (ABB-szabvanymakro) kapcsolatban lasd Alapértelmezett 1/0-

bekdtés (ABB-szabvanymakro). A tébbi makréval kapcsolatban lasd az
Firmware manual (3AXD50000047399 [EN]).

Megjegyzés:

* Hanem haszndlja az I/0-modult, valassza az ABB korlatozott makréjat.

* Ez IEC-kompatibilis bek&tési eljaras. UL(NEC) bekdtés esetén lasd a hajtas
hardverkézikdnyvét.

Az induktiv csatolds megakadalyozdasa érdekében a jelvezetékek sodrasa

végz8djon a lehetd legkdzelebb a csatlakozdkhoz.

1. Afoldeléshez csupaszitsa
le a vezérlGkabel kiilsé
arnyékolasanak egy részét.

=)

2. ROgzitse kabelkdtegelbvel a
foldel6fiilnGz a kllsé arnyékolast.

=

3. Csupaszitsa le a vezérl6kabel
vezetékeit.

=
=
=

4. Csatlakoztassa a vezetékeket a
vezérlés megfelels csatlakozdihoz.
Huzza meg a csatlakozdk
csavarjait 0,5 Nm nyomatékkal.

5. Csatlakoztassa a csavart érparok arnyékolasat és a foldelévezetékeket
az SCR-csatlakozéhoz. Hizza meg a csatlakozdk csavarjait 0,5 Nm
nyomatékkal.

6. ROgzitse mechanikailag a vezérlékabeleket a hajtason kivil.

Csukja le az elSlapot, és hiizza meg a régzitécsavart.

Alapértelmezett 1/0-bekdtés (ABB-szabvanymakro)

[EN]) biztonsagi eldirdsait. A figyelmen kivil hagyasuk sérilést vagy

2 FIGYELEM! Tartsa be az ACS480 Hardware manual (3AXD50000047392
haldlt, illetve a berendezés karosodasat okozhatja.

FIGYELEM! Ellenérizze, hogy a hajtas kompatibilis-e a taphalézattal.
A Minden hajtds bekothetd szimmetrikusan féldelt TN-S rendszerbe.

Az UL (NEC) tipusu hajtasok nulldzasos rendszerbe is bekotheték.
Mas tipusu elektromos rendszerek esetén le kell kdtnie az EMC-szlirét vagy a
fold-fazis varisztort. Tovabbi tdjékoztatasért Iasd a hajtas hardverkézikdonyvét.

1. Nyissa fel az el6lapot. Az elSlap
felnyitdsahoz lazitsa meg
arogzitécsavart, majd hajtsa
fel az el6lapot.

2. Csupaszitsa le a motorkabelt.

3. Ko&sse a motorkdbel arnyékolasat
a foldel6kapocs ala.

4. Sodorja 6ssze a motorkabel-
arnyékolas fonatanak végét,
jelolje meg megfeleléen, majd
kosse a foldeléscsatlakozéhoz.

5. Kosse a motorkabel
fazisvezetékeit a motor T1/U, T2/V és T3/W csatlakozdjara.
HUzza meg a csatlakozdk csavarjait 0,8 Nm (7 Ibf-in) nyomatékkal.

6. Kosse a fékellendllas kabelét
adott esetben az R- és az UDC+
csatlakozdéra. Huzza meg a
csatlakozdk csavarjait 0,8 Nm
(7 Ibf-in) nyomatékkal. Hasznaljon
arnyékolt kabelt, az arnyékolast
pedig kdsse a foldelékapocs ala.

7. Csupaszitsa le a bemeneti

Csatlakozo I Leiras | Alapegység|
Referenciafesziiltség és analég 1/0
] SCR Jelkabel-arnyékolas (hald)
m_—f:b All Kimeneti frek./fordulatszam ref.: 0..10 V.
’_rE = AGND Analég bemeneti dramkér, kdzos
U i 3 +10V Referenciafeszliltség, 10 V egyenaram
1.-10kohm | 1 Al2 Nincs konfigurélva
i AGND Analég bemeneti aramkor, kdzés
[@ o5 i i AO1 Kimeneti frekvencia: 0...20 mA
. i ol AO2 Kimeneti dram: 0...20 mA
u"_-.._: AGND Analég kimeneti aramkor, k6z6s
max. 500 ohm = Kieg. fesziiltségkimenet és programozhato digitalis bemenetek
+24V Kieg. fesziiltségkimenet, +24 V egyenaram, max. 250 mA| X
DGND Kieg. fesziiltségkimenet, kozos x
: DCOM Digitalis bemenet, k6z6s mindhez X
— DIL Leallitas (0)/Inditds (1) x
" DI2 Eléremenet (0)/Forditott forgasirany (1) x
—"— DI3 Allandé frekvencia/fordulatszam kivalasztasa
—"— Dl4 Allandé frekvencia/fordulatszam kivalasztasa
—"—] DI5 1. felfutasbedllitas (0)/2. felfutasbeadllitas (1)
L DI6 Nincs konfigurélva
Relékimenetek
RO1C Kész x
RO1A 250 V véltakoz6 dram/30 V egyendram X
41— Roe | ] 2A X
RO2C Jar
RO2A 250 V véltakoz6 dram/30 V egyendram
41— roes N [z
RO3C Hiba (-1)
RO3A 250 V véltakoz6 dram/30 V egyendram
43— rom N 2A
EIA-485 Modbus RTU
B+ Bedgyazott Modbus RTU (EIA-485)
A-
DGND
_ Soros adatkapcsolatot lezaré kapcsold
Biztonsagi nyomatékkikapcsolas
SGND Biztonsagi nyomatékkikapcsolas. Gyari x
IN1 bek&tés. Mindkét aramkornek zartnak kell %
E IN2 lennie a hajtas inditasahoz. .
OUT1 x
+24V Kiegészits fesziiltségkimenet. Az alternativ
DGND csatlakozdkon ugyanaz a tapellatas
DCOM jelentkezik, mint a bazisegységen.

tapkabelt.

Megjegyzés: Az x az alapegység csatlakozdira utal. A tobbi csatlakozé a RIIO-011/0 bévitémodulon
taldlhatd (a hajtas normal valtozatan alapértelmezett médon beszerelve).


Sticky Note
The original English manual (code: 3AXD50000047400) has been revised. This translation is not valid any more. It will be updated later.


EIA-485 Modbus RTU kivezetés 6sszekotése a hajtassal

Csatlakoztassa a terepi busz vezetékét a R110-01 modul EIA-485 Modbus RTU
kivezetésére, amely a hajtas vezérl6egységére van kotve. A kapcsolasi rajz alabb

lathatd.
Terepibusz-vezérl§ ]
P | =\ (e
Lezéras BE D
Adatforgalom Terepi busz
- Vezérl6szd (CW)
«f}——— Referencidak
. , Folyamat 1/0 (ciklikus)
Allapotszé (SW) ——pm
—— Tényleges értékek ——
- z
Paraméter R/W - i
kérések/valaszok Szerviziizenetek (aciklikus)
|
ON ON ON
NN [WEGE] [EOE]
. . 2 s . 2 & 2
o < S o < g - o < g
EEHE (1 EHEEI EEEL =
Lezéras Kl Lezéras Kl Lezaras BE V)
Hajtas Hajtas Hajtas
1) Az eszk6z6kon a lezdrdsnak a terepi busz mindkét végén bekapcsolva kell lennie.

A beadgyazott Modbus RTU-ra vonatkozé minimalis paraméterek:

Méret- és tomegadatok

Paraméter Beadllitas

20.01 Extl commands Embedded fieldbus

22.11 Extl speed ref 1 (vector) EFBrefl
28.11 Ext1 frequency refl (scalar) EFB refl
31.11 Fault reset selection DIl

58.01 Protocol enable Modbus RTU

58.03 Node address 1 (alapértelmezett)

58.04 Baud rate 19,2 kb/s (alapértelmezett)

58.05 Parity 8 EVEN 1 (alapértelmezett)

Ha egyéb paramétereket is médositani kell, az kézzel elvégezhetd. Lasd

8. A vezérlopult felszerelése

A vezérlSpult felszerelése:

1. Csukjale azelSlapot, és hiizza meg
arogzitécsavart.

2. lllessze a vezérlSpult alsé szélét
a helyére.

3. Nyomja be a vezérl6pult felsé
részét, amig a helyére nem pattan.

9. A hajtas elinditasa

Az elinditassal és a hajtas paramétereivel kapcsolatban lasd az
ACS480 Firmware manual (3AXD50000047399 [EN]).

VAN

FIGYELEM! A hajtés elinditasa elétt gy6z8djon meg arrdl, hogy
minden bek&tés/szerelés el lett végezve. Ugyeljen rd, hogy a hajtasnak
és a kdbeldoboznak (ha van) a fedele legyen a helyén.

Ellendrizze, hogy a motor nem jelent veszélyt, amikor elindul. Valassza
le a motort a tébbi géprdl, ha fennall a kar vagy sériilés veszélye.

az ACS480 Firmware manual (3AXD50000047399 [EN]) és az adott
terepibusz-adapter dokumentacidjat.

A hajtas altal generalt figyelmeztetések és hibajelzések

Figyel- Hiba Leiras
meztetés
A2A1 2281 Figyelmeztetés: A kdvetkezd inditaskor megtorténik az aktudlis kalibralas.
Hiba: Kimeneti fazisdrammeérési hiba.
A2B1 2310 Tularam. A kimeneti &ram nagyobb a belsS hatarértéknél. Ezt
foldzarlat vagy faziskiesés okozhatja.
A2B3 2330 Foldzarlat. Terhelési aszimmetria, amit jellemz&en a motor vagy a
motorkabel féldzarlata okozhat.
A2B4 2340 Rovidzérlat. Révidzarlat all fenn a motorban vagy a motorkébelben.
3130 Bemeneti faziskiesés. A kézbensd egyendramu aramkor fesziltsége
oszcillal.
3181 Atkdtés. A bemenet és a motorkabel bekdtése nem megfelel.
A3A1 3210 Tulfesziiltség az egyenaramu 6sszekotd kapcsolaton. Tulfesziiltség
észlelhetd a kdzbensd egyendramu dramkorben.
A3A2 3220 Feszultséghidny az egyendramu 6sszekdtd kapcsolaton.
Fesziiltséghiany észlelhet6 a kbzbensé egyenarami dramkorben.
3381 Kimeneti faziskiesés. Nem csatlakozik a motorhoz mind a hdrom fazis.
A5A0 5091 Biztonsagi nyomatékkikapcsolds. A biztonsagi nyomatékkikapcsolasi
(STO) funkcié mikddik.
6681 EFB-kommunikaciévesztés. A bedgyazott terepi busz
kommunikacidja megszakadt.
7510 FBA A kommunikacid. A hajtas és a terepibusz-adapter kdzotti
kommunikacié megszakadt.
ATAB - Konfiguracids hiba az I/0-bdvitkartya esetén. Az |/O-modul nincs
beszerelve a hajtasba, vagy nincs kivalasztva az ABB korlatozott makréja.
AFF6 - Azonositd jaratas. A kdvetkezd inditdsnal motorazonositd jaratas torténik.
FA81 - Biztonsagi nyomatékkikapcsolas 1. A biztonsagi
nyomatékkikapcsolds 1. &ramkdre megszakadt.
FA82 - Biztonsagi nyomatékkikapcsolas 2. A biztonsagi
nyomatékkikapcsolds 2. aramkdre megszakadt.

A figyelmeztetések és hibajelzések teljes listaja megtalalhaté az
ACS480 Firmware manual (3AXD50000047399 [EN]).

A felhasznaldi fellilettel kapcsolatban

tovdbbi informacidkért lasd az ACS-AP-x
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Haz- Méret- és tomegadatok
meret g H2 H3 w D M1 M2 Témeg
mm | hiiv. | mm |hiiv.| mm | hiiv. | mm | htiv. |mm [hiiv.|mm | hiiv. | mm |hiiv.| kg |font
R1 [205| 8,1 |223(88|176|6,9| 73 | 2,8 [207|8,2|50 |20 19175 (1,77|3,90
R2 |205(8,1 (22388176 (69| 97 | 3,8 |207|82| 75|29 |191|75|235(519
R3 |[205| 8,1|220|8,7|176 |69 | 172 | 6,8 |207( 8,2 |148| 5,8 [ 191 | 7,5 |3,52| 7,76
R4 |205| 8,1 |240|9,5|176 | 6,9 [260|10,2 (212 8,4 |238| 9,4 (191 | 7,5 |6,02| 13,3
Helyigény
Haz- Helyigény
meret Felill Alul Kétoldalt
mm hiiv. mm hiiv. mm hiiv.
R1..R4 75 2,9 75 2,9 0 0

Megjegyzés: Egymas mellé torténd szereléskor korilbeliil 20 mm helyet kell
hagyni a hajtas jobb oldalatdl.

Tanusitvanyok

A vonatkozd tanusitvanyok a termék adattablajardl leolvashatdk.
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EU Declaration of Conformity

Machinery Directive 2006/42/EC

- . P
! 7 T ™ Névleges jellemz6k we
Assistant control panel user’s Ve ~ Manut ABB O
manuak3AUAO000085685 [EN]). A részletes miiszaki adatokkal kapcsolatban lasd: ACS480 Hardware manual Ada;u acturer: i Y. A
o o » Local® (™ ACS80 =00 He (3AXD50000047392 [EN]) ress: iomotie 13, 00380 Helsinki, Finland.
A vezérl6pult kijelzje alatt funkciégombok Dutput Frequency : Phone: +358102211
p )elzo) g 0.00
taldlhatok a kiilénbdz8 utasitasok e : IEC-besorolasok, Uy = 400 V o i
e 1z . . fotar current declare under our sole responsibility that the following product:
beviteléhez, valamint nyilgombok LS 0.00p
a menilben valé navigacidhoz és Motor torqus 00 IEC tipus | Névle- | Beme- . o |-!éz Frequency converter
a paraméterértékek médositasahoz. % - ACS480-04-... | ges net Névleges kimeneti érték mérete ACS480-04
A stigfunkcid lr)negnyita’séhoz nyomja Options, 1853 Menu b::"‘:ie' t;s)]s-al Max. :éVIe?rs I.'Ki:innylﬁ hlntenflfv with regard to the safety function
meg a,?” gombot. P arame- asznalat asznalat asznalat
o L W ) — @ I érték résség (Ld) (Ld) Safe torque off
Elsé inditas: =/a N——u— L L 7 N Py ha Py ha Pud is in conformity with all the relevant safety component requirements of EU Machinery
max . . : . .
Gyézédjén meg arrél, hogy rendelkezésre I[q bl ; - - i i ~ i o A kw 1Ii)l::leci::;vnealzi(tJOG/42/EC, when the listed safety function is used for safety component
alinak a motor adatai (az adattablardl). ) v
1. Kapcsolja be a késziiléket. S 02A7-4 4,2 2,6 3,2 26 | 075 | 25 | 075 | 1,8 | 055 R1 The following harmonized standards have been applied:
03A4-4 53 33 47 33 11 31 11 26 | 0,75 R1 EN 61800-5-2:2007 fzﬁf:fns;e_z :ﬁis;i:ilpower drive systems - Part 5-2: Safety
04A1-4 6,4 4,0 59 4,0 15 38 L5 33 11 R1 EN 62061:2005 + AC:2010 + Safety of machinery - Functional safety of safety-related electrical,
05A7-4 9,0 5,6 7.2 5,6 2,2 53 2,2 4,0 1,5 R1 A1:2013 + A2:2015 electronic and programmable electronic control systems
, ) s . 07A3-4 11,5 72 10,1 72 30 6.8 3.0 56 22 R1 1. Safety of machinery - Safety-related parts of control systems. Part
2. Vdlassza ki a felhasznaléi fellilet a d d a EN15013843-1:2015 1: General requirements
nyelvét a nyilgom bokkal, majd allitsa D . 09A5-4 15,0 9,4 13,0 9,4 4,0 8,9 4,0 72 3,0 R1 EN ISO 13849.2:2012 Safety of machinery - Safety-related parts of the control systems.
be a jobb funkciégombbal (OK). ButsC 12A7-4 202 | 126 | 169 [126| 55 [ 120 | 55 | 94 | 40 | re Rart 2 Vallegtion
j 9 (OK) Soor EN 60204-1: 2006 + ALi2009 +  Safety of machinery - Electrical equipment of machines - Part 1
r X 018A-4 27,2 17,0 22,7 17,0 7,5 16,2 75 12,6 55 R3 AC:2010 General requirements
rancais
L 026A-4 40,0 25,0 30,6 250 | 11,0 23,8 | 11,0 17,0 75 R3 . .
Italiana The following other standards have been applied:
033A-4 45,0 32,0 45,0 32,0 | 150 | 30,5 | 150 | 25,0 | 11,0 R4 y . X
Mederlands |EC 61508:2010 Functional safety of electrical / electronic / programmable
Svenska 039A-4 50,0 38,0 57,6 38,0 | 18,5 36,0 | 18,5 | 32,0 | 15,0 R4 ' electronic safety-related systems
Adjustabl d electrical dri tems — Part 5-2: Saf
0K » 046A-4 56,0 | 450 | 684 | 450 220 | 428 | 220 [ 380 | 185 | R4 IEC 61800-5-2:2016 et - Functiona o wer arive systems = Part 5:2 Safety
. . et A-4 1, 22 4 22 4! 22 R4
3. Vdlassza ki a Start set-up (Beallitas Cocal® @ ALSIE0 <00 - 050 60,0 | 50,0 810 | 50,0 0 8,0 0 5,0 0 The product[s] referred in this Declaration of conformity fulfil[s] the relevant provisions of
megkezdése) lehetéséget, majd — s _ other European Union Directives which are notified in Single EU Declaration of conformity
nyomja meg a jobb funkciégombot Set up assistant — UL (NEC) besorolasok, UN =460V (440...480 V) 60 Hz 3AXD10000594967.
A } ) a
(Next (Tovabb)). Set P [:||ve oo mellett Person authorized to compile the technical file:
t Set-up . . . . P
Exit & don’t show at power-up UL (NEC) Név- | Beme- Névleges kimeneti érték Haz Name and address: Risto Mynttinen, Hiomotie 13, 00380 Helsinki, Finland.
M tipus leges | net — — — mérete
ot nowr ACS480-04-... | beme- | fojtas- 'Max. Nevle?es Konnyu Inten;w Helsinki, 9 Feb 2018
neti sal |arame-| hasznalat hasznalat hasznalat
érték résség (Ld) (Ld)
15:02 Next had e
4. VAl 2a ki a helvi mérték sgrend- h h Inax N Pn hd Py ha Pud Manufacturer representative: Vesa Kandell
alassza ki a helyl me te egysegre d Localg ™ ACS400 F0.0H: Vice President, ABB
szert, majd nyomja meg a jobb funk- — A A A A LE A LE A LE
ciégombot (Next (Tovabb)). Localization —
5. Azinditasi eljaras végrehajtasahoz Unit dEfUhS: geAL 4 >4 =k = 2L 10 a1 10 | 1o 1o R Kapcsolédé dokumentumok
' adja meg a bedllitasokat és értékeket International [S1) 03A0-4 48 | 30 52 |30 | 15130 | 15 |2l | 10 | R
) .
amikor a beallitasi segéd kéri azokat. U3 standard [Imperial] 03A5-4 54 | 34 66 |35 |20 |34)20 ) 30 | 15 Rt Dokumentum Kéd Kéd
. s . 04A8-4 7 4,8 8,0 4,8 3,0 4,8 2,0 3,4 2,0 R1 angol nyelv(i magyarorsza
Terepibusz-adapterhez kapcsolédé terepi — —— (angol nyelvd) (magy 9)
buszos kommunikacié beallitasahoz lasd 06A0-4 9,6 6,0 11,2 6,0 3,0 6,0 3,0 4,0 2,0 R1 ACS480 hajtasok hardverkézikonyve 3AXD50000047392
az adott terepibusz-adapter kézikényvét  |Back 08:27 Next 07A6-4 22| 76 | 144 | 76 |50 | 76 | 50 | 48 | 30 | Rt ACS480 standard vezérigprogram firmware- 3AXD50000047399
és az AC5480 Firmware manual O11A-4 w6 | 110 | 188 |10 | 75 10| 75 | 76 | 50 | re czionyve e o
(3AXD50000047399 [EN]). 014A4 224 | 140 252 | 140 | 100 | 140 | 100 | 10 75 r3 aniﬁg)tgowd telepitési és kezdeti lépések 3AXD50000047400 3AXD50000165049
ﬁi}%’gfsefe';‘t’i:gg‘(Jézzzal‘:gez:tf;’;ﬂietg:ok) Local® (™ ACS480 202 Hz 021A-4 336 | 21,0 | 340 | 21,0 [ 150 | 21,0 | 150 | 140 | 100 | R3 FDNA-01 DeviceNet adaptermodul - révid (tmutaté  34XD50000158515
pontjé-tyis hasznalhatja. Main menu 027A-4 379 | 270 | 500 | 270 | 200 | 27,0 | 20,0 | 120 | 150 | R4 FENA-O1/-11/-21 Ethernet adapter module user's  3AUA0000093568
. 034A-4 447 | 34,0 | 64,0 |340 | 250|340 250 | 270 | 20,0 | R4 manual
i S 042A-4 | 504 | 420 | 90,0 | 42,0 [ 30,0 | 420 | 30,0 | 40,0 | 30,0 | R4 FMBT-21 Modbus/ TCP adaptermodul - rbvid 3AXD50000158560
1/0 »
3 - adapter module user's
': BlztOSl’tékok FPBA-01 PROFIBUS DP ad dul ! 3AFE68573271
'f“ Diagnostics > manual
o 10N ie A biztositékokkal, az &ramkdri megszakitékkal és a manudlis motorvédelemmel FPNO-21 PROFINET adaptermodul - révid dtmutaté  3AXD50000158577
Exit 09:40 Select kapcsolatos tovabbi tajékoztatasért lasd: ACS480 Hardware manual

Terepi buszos kommunikacié

A hajtés terepibusz-adaptermodul vagy a bedgyazott terepibusz-csatold
segitségével soros kommunikacids kapcsolathoz csatlakoztathatd. Az 1/0-
modul tartalmaz bedgyazott terepibusz-csatolét, emellett tdmogatja a Modbus
RTU protokollt is. A tablazat a beépitett Modbus-kommunikacidhoz sziikséges
minimalis paraméterkészletet mutatja be. A terepibusz-adaptermodul
bedllitasaival kapcsolatban lasd a megfelelé dokumentaciot.

Fontos! A bedgyazott Modbus az I/0-modul esetén érvényes.

A bedgyazott Modbus-kommunikacié konfiguralasa:

1. KOsse be a terepi busz kdbelét és a sziikséges 1/0-jelzések vezetékeit.
Lasd: Alapértelmezett [/O-bekdtés (ABB-szabvdnymakro).

2. Szikség esetén kapcsolja ON (Be) helyzetbe a lezarékapcsolét.

3. Kapcsolja be a hajtast.

4. Valassza ki az ABB korlatozott kétvezetékes makréjat a Primary settings
(Elsédleges beallitdsok) meniijébdl vagy a 96.04 paraméterrel.

5. Allitsa be a terepi buszos kommunikaciét a paraméterlistabdl.

(3AXD50000047392 [EN]).
Kornyezeti feltételek

Kovetelmény

Uzem koézben (helyhez k6t6tt hasznalatra telepitve)

Telepitési hely
magassaga

400 V-os egységek: 0...400
teljesitménycsokkenéssel) 1

9 m tengerszint felett (1000 m felett

LevegS-hémérséklet
nem megengedett.

-10...+60 °C. 50 °C felett teljesitménycsokkentés sziikséges. A fagy

Relativ paratartalom | 5... 95% paralecsapddas nélkiil

Szennyezettségi VezetSképes por nem megengedett

szintek (IEC 60721-3-X) [\c 60721-3-3: 2002

kotott felhasznalas, idéjarastdl védett elhelyezés

Kornyezeti feltételek besoroldsa — 3-3. rész: A kérnyezeti jellemzdk
csoportjainak és azok szigorisaganak osztélyozasa. - Helyhez

Sokk (IEC 60068-2-27,
ISTA 1A)

Nem megengedett

Szabadesés Nem megengedett

1) Tengerszint feletti magassag okozta teljesitménycsdkkenés: A 400 V-os

egységek akar 4000 m-en is miikddtethetdk, ha a maximalis kapcsolasi

fesziiltség a beépitett relé 1. kimenetén 30 V (4000 m-en tehat nem szabad
250 V-ot kotni az 1. relékimenetre). 250 V 2000 m magassagig engedélyezett.

A haromfazisu 400 V-os hajtas 4000 m-en csak az aldbbi elektromos
rendszerekben haszndlhatd: TN-S, TN-c, TN-CS, TT (nem sarokfdldelt).

A termékhez tartozé online kézikényvek:

Sabiy

ACS480 kézikonyvek

listdja

Online videodk:

[=]

[=]
¥

Az ACS480 telepitése

=[a]

- o

ACS480 beszerelése
kapcsoldszekrénybe

ACS5480 a PID-vezérlé
konfigurdldsa

Az eredeti 3AXD50000047400 Rev C 2019-04-17 kézikonyv forditasa

3AXD50000165049 Rev C HU


http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000047392&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000047392&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000047399&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000047399&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000158515&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AUA0000093568&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000158560&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AFE68573271&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=Launch
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000158577&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
https://www.youtube.com/watch?v=QET4piv_kTU
https://www.youtube.com/watch?v=QET4piv_kTU
https://www.youtube.com/watch?v=Zhe0FIfe0zQ
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=9AKK107045A4000&LanguageCode=en&DocumentPartId=&Action=Launch
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=9AKK107045A4000&LanguageCode=en&DocumentPartId=&Action=Launch
https://www.youtube.com/watch?v=QET4piv_kTU
https://www.youtube.com/watch?v=Zhe0FIfe0zQ
https://www.youtube.com/watch?v=nOQGM62gB70
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=9AKK107045A4000&LanguageCode=en&DocumentPartId=&Action=Launch
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=9AKK107045A4001&LanguageCode=en&DocumentPartId=&Action=Launch
https://www.youtube.com/watch?v=nOQGM62gB70
https://library.e.abb.com/public/4a74c57b6bac4c2a953853639b6c80f6/Link_List_ACS480.html
https://library.e.abb.com/public/2face016effc422182d9bb168c5414a6/Link_List_ACS480.html?x-sign=9ENgfWNi/iPc1aLHTk6C6I3NCWZgywKIIHO4FyrgyBCz8b563Tffv+LBIikdiTnj
https://library.e.abb.com/public/4a74c57b6bac4c2a953853639b6c80f6/Link_List_ACS480.html
http://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=9AKK106930A8739&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=9AKK106930A8739&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect

