ACIONAMENTOS ABB PARA AGUA

ACQ580-07

Manual de hardware

.-*n:h.,‘.l
L

i
it
TR
o JUTRTOMR
!
<L

Co0
¢
—~—

o ¥

i
IIIIIIIlllllllllmmmlm

This translation is
outdated. Refer to the
English original
3AXD50000045817 Rev F
for the latest information.



FIRIIHA
Text Box
This translation is outdated. Refer to the English original 3AXD50000045817 Rev F for the latest information.





ACQ580-07

Manual de hardware

indice -
1. Instrucdes de seguranca A
4. Instalacdo mecanica %

5. Instrugcdes para planeamento Q\
da instalacao elétrica

6. Instalacao elétrica Q&

9. Arranque <>

3AXD50000145683 Rev E
PT

Tradugao do manual original
3AXD50000045817
EFETIVO: 2020-09-22






Update notice 1

Update notice

Code 3AXD50000734078 rev B
Valid From 2021-31-05 until the next revision of the manual.
Contents Added descriptions.

This notice concerns these ACQ580-07 hardware manuals:

Manual code Revision Language
3AXD50000105144 E Dansk DA
3AXD50000105151 E Deutsch DE
3AXD50000105168 E Suomi Fl
3AXD50000105175 E Francais FR
3AXD50000105182 E Italiano IT
3AXD50000105199 E Nederlands NL
3AXD50000105205 E Svenska SV
3AXD50000145676 E Espafiol ES
3AXD50000145683 E Portugués PT
3AXD50000145690 E Pycckuii RU

ADDED: Connectivity for wired remote monitoring (option
+K496)

This option provides a gateway to connect the drive to ABB Ability™ via a local Ethernet
network. Includes NETA-21 remote monitoring tool and FMBT-21 Modbus/TCP adapter
module.

The NETA and FMBT-21 are installed at the factory and wired internally. An Ethernet cable
for customer connection is routed from the NETA to the external control connections mounting
plate (number 6 in the layout drawing for frames R6...R9, number 12 for frames R10 and
R11). Use an RJ45 coupler (not included) to connect your Ethernet cable to the additional
Ethernet cable.

Manual Code
(English)
NETA-21 remote monitoring tool user’s manual 3AUA0000096939
NETA-21 remote monitoring tool installation and start-up guide 3AUA0000096881
FMBT-21 Modbus/TCP adapter module user’s manual 3AXD50000158607
FMBT-21 Modbus/TCP adapter module quick installation and start-up guide 3AXD50000158560

ADDED: Connectivity for wireless remote monitoring
(option +K497)
This option provides a gateway to connect the drive to ABB Ability™ via a wireless 4G

network. Includes NETA-21 remote monitoring tool, FMBT-21 Modbus/TCP adapter module
and modem.



id(null)ABBLibrary.asp?DocumentID=3AUA0000096939&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
id(null)ABBLibrary.asp?DocumentID=&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
id(null)ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000158607&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
id(null)ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000158560&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect

2 Update notice

The NETA and FMBT-21 are installed at the factory and wired internally. An Ethernet cable
for customer connection is routed from the NETA to the external control connections mounting
plate (number 6 in the layout drawing for frames R6...R9, number 12 for frames R10 and

R11). Use an RJ45 coupler (not included) to connect your Ethernet cable to the additional
Ethernet cable.

Applicable 4G coverage: United Kingdom, France, Germany, Italy, Poland, Russia, Sweden,
Singapore, South Korea, Malaysia, Switzerland, Finland, Iceland, Spain, Ukraine, Norway,
Belgium, Denmark, Netherlands, Austria.

Manual Code
(English)
NETA-21 remote monitoring tool user’s manual 3AUA0000096939
NETA-21 remote monitoring tool installation and start-up guide 3AUA0000096881
FMBT-21 Modbus/TCP adapter module user’s manual 3AXD50000158607
FMBT-21 Modbus/TCP adapter module quick installation and start-up guide 3AXD50000158560



id(null)ABBLibrary.asp?DocumentID=3AUA0000096939&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
id(null)ABBLibrary.asp?DocumentID=&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
id(null)ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000158607&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
id(null)ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000158560&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
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Instrucoes de seguranca

Conteudo deste capitulo

Este capitulo contém as instrugdes de seguranca que devem ser cumpridas durante a
instalagéo, arranque, operagao e manutengao do acionamento. A ndo observancia das
instrucdes de seguranca, podem ocorrem ferimentos, morte ou danos no equipamento.

Uso de avisos e notas

Os avisos informam sobre as condicbes que podem provocar ferimentos ou morte e/ou
danos no equipamento. Também explicam como prevenir o perigo. Notas que alertam para
um facto ou condigao particulares, ou que informam sobre um assunto.

O manual utiliza os seguintes simbolos de aviso:

AVISO!
O aviso de eletricidade informa sobre os perigos elétricos que podem provocar
ferimentos ou morte, ou danos no equipamento.

AVISO!
O aviso geral informa sobre as condi¢des, diferentes das provocadas pela
eletricidade, que podem provocar ferimentos ou morte, ou danos no equipamento.

AVISO!
O aviso de dispositivos sensiveis a descargas eletrostaticas informa sobre o risco
de descarga eletrostatica que pode provocar danos no equipamento.

> BB
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Seguranca geral na instalagao, arranque e manutencao

Estas instrugdes sao para todo o pessoal que opera no acionamento.

AVISO!
Cumpra estas instru¢des. Se ignorar as mesmas, podem ocorrer ferimentos ou
morte, ou danos no equipamento.

» Mantenha o acionamento na embalagem até ser instalado. Depois de o desembalar,
proteja o acionamento contra poeira, residuos e humidade.

* Use o equipamento de protecao pessoal requerido: calgado de seguranga com biqueira
metalica, 6culos e luvas de protecdo e mangas compridas, etc. Algumas pegas tém
arestas afiadas.

* Levantar um acionamento pesado com um dispositivo de elevagdo. Use os pontos de
elevacao disponiveis para o efeito. Consulte os esquemas dimensionais.

* A elevacéo incorreta pode ser perigosa ou causar danos. Cumpra as leis e
regulamentagdes locais aplicaveis a elevacéo, tais como os requisitos do planeamento
da elevagao, da capacidade e condicdo do equipamento de elevagéo e de formagao do
pessoal.

* Fixe o armario do acionamento ao chao para evitar que caia. O armario tem um centro
de gravidade elevado. Ao retirar componentes ou moédulos de poténcia pesados existe
risco de queda. Sempre que necessario, fixe o armario também a parede.

VAVAV AV AV AV AV AV AV AV a4

* Nao suba ou caminhe no teto do gabinete. Certifique-se que nada pressiona contra o
teto, nas placas laterais, traseiras ou na porta. Nado guarde nada no teto enquanto a
unidade estiver em operagao.

* Nao use a rampa do extragao/instalacdo do médulo com alturas de plinto que excedam
a altura maxima permitida. Consulte os dados técnicos.

» Fixe a rampa de extracao/instalagdo do médulo com cuidado.
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Certifique-se de que o moédulo ndo cai quando o movimentar no chao: Abra as pernas
de suporte, pressionando ligeiramente cada perna para baixo e rodando-a para os lados
(1, 2). Sempre que possivel, prenda o0 médulo também com correntes. N&o incline o
modulo de acionamento. E pesado e o seu centro de gravidade é elevado. O médulo
cai com uma inclinacao lateral de 5 graus. Nao deixe o modulo sem supervisao sobre
um piso inclinado.

Para evitar que o moédulo de acionamento caia, fixe os olhais de elevagao superiores
com correntes ao armario (1) antes de empurrar o médulo para o interior do armario ou
de o puxar para fora do armario. Empurre o médulo para o interior do armario e puxe-o
para fora do armario com cuidado, de preferéncia com a ajuda de outra pessoa. Mantenha
uma pressao constante com um pé na base do médulo (2) para evitar que o mdédulo
caia para tras.

Cuidado com as superficies quentes. Algumas partes, tais como os dissipadores dos
semicondutores de poténcia e as resisténcias de travagem, permanecem quentes algum
tempo apds o corte da alimentagao elétrica.

Aspire a area em volta do acionamento antes do arranque para evitar que a ventoinha
de refrigeracao atraia poeira para o interior do acionamento.

Certifigue-se de que os residuos das furacdes, cortes e retificacdbes nao entram para o
acionamento durante a instalagdo. Os detritos eletricamente condutores no interior do
acionamento podem provocar danos ou mau funcionamento.

Certifique-se de que existe refrigeragao suficiente. Consulte os dados técnicos.

Mantenha as portas do armario fechadas quando o acionamento é ligado. Com as portas
abertas, existe o risco potencial de choque elétrico fatal, arco elétrico ou exploséo de
arco de alta energia. Se nao for possivel evitar trabalhar num acionamento alimentado,
cumpra as leis e regulamentacdes locais sobre trabalho em tenséo (incluindo — mas nao
limitado a — choque elétrico e protegao contra arco).

Antes de ajustar os limites de operagcéo do acionamento, certifique-se de que o motor
e todo o equipamento acionado suporta os limites de operacao definidos.
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Antes de ativar as fungdes de rearme automatico de falhas ou de arranque automatico
do programa de controlo do acionamento, certifique-se de que nao poderao ocorrer
quaisquer situagdes perigosas. Estas fungbes restauram o acionamento automaticamente
e continuam a operacgao depois de uma falha ou de uma falha de alimentacdo. Se estas
funcdes estiverem ativadas, a instalagdo deve ser claramente marcada como definido
na IEC/EN 61800-5-1, sub-clausula 6.5.3, por exemplo, "ESTA MAQUINA ARRANCA
AUTOMATICAMENTE".

Os ciclos maximos de poténcia do acionamento sao cinco vezes em dez minutos. Ligar
e desligar o acionamento com frequéncia pode danificar o circuito de carga dos
condensadores CC.

Se tiver ligados circuitos de seguranga ao acionamento (por exemplo, Binario seguro
off ou paragem de emergéncia), valide-os no arranque. Consulte as instrugdes separadas
para os circuitos de segurancga.

Cuidado com o ar quente que sai pelas saidas de ar.

Nao tape a entrada ou a saida de ar quando o acionamento estiver a funcionar.

Nota:

Se selecionar uma fonte externa para o comando de arranque e esta estiver ativa, o
acionamento arranca imediatamente apds o rearme de uma falha exceto se o
acionamento for configurado para arranque por impulso. Consulte o manual de firmware.

Se o acionamento estiver em modo de controlo remoto, ndo é possivel para-lo ou
arranca-lo com a consola de programacgao.

Apenas pessoas autorizadas podem reparar um acionamento avariado.

Seguranca elétrica na instalagao, arranque e manutencao

Precaugodes de segurancga elétrica

Estas precaugdes de seguranga elétrica sao destinadas para todo o pessoal que trabalha
no acionamento, cabo do motor ou motor.
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AVISO!
Cumpra estas instrugdes. Se ignorar as mesmas, podem ocorrer ferimentos ou

morte, ou danos no equipamento.

Se ndo é um eletricista qualificado, ndo execute qualquer trabalho de instalagao
ou de manutencao.

Leia estes passos antes de iniciar qualquer trabalho de instalagdo ou de
manutencao.

1. ldentifique claramente o local e o equipamento de trabalho.

2. Desligar todas as fontes de tensao possiveis. Verificar se ndo € possivel a religagao.
Bloquear e marcar.

Abrir o dispositivo principal de desconexao do acionamento.
Abra o interruptor de carga, se presente.

Abra o seccionador do transformador de alimentagao. (O dispositivo de corte principal
no armario de acionamento ndo desliga a tensdo dos barramentos de poténcia da
entrada CA do armario de acionamento.)

Abra o interruptor-seccionador de tensao auxiliar (se presente) e todos os outros
dispositivos de corte que isolem o acionamento de fontes de tensao perigosas.

Se estiver um motor de imanes permanentes ligado ao acionamento, desligue o motor
do acionamento com um interruptor de seguranga ou por outros meios.

Desligue todas as tensdes externas perigosas dos circuitos de controlo.

Depois de desligar a alimentag&o do acionamento, espere 5 minutos para deixar que
os condensadores do circuito intermédio descarreguem, antes de continuar.

3. Proteja qualquer parte energizada no local de trabalho contra contacto.

4. Tome precaugdes especiais quando se encontrar proximo de condutores nus.
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5. Mega e verifique se a instalagao esta desligada. Se a medigéo requerer a remogéao ou
desmontagem do acrilico de protecéo ou de outras estruturas de armario, cumpra as
leis e regulamentagdes locais sobre trabalho em tenséao (incluindo — mas nao limitado
a — choque elétrico e protegéo contra arco).

* Antes e depois de medir a instalagao, verifique a operacao do dispositivo de teste de
tensdo numa fonte de tenséo conhecida.

» Certifique-se de que a tensao entre os terminais de poténcia de entrada do
acionamento (L1, L2, L3) e o barramento de ligagéo a terra (PE) é zero.
Os pontos de medig¢ao dos chassis R6 a R9 sdo apresentados abaixo.
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Os pontos de medicao dos chassis R10 e R11 sao apresentados abaixo. Também é
possivel remover a blindagem metalica e medir através dos orificios no protetor
plastico transparente na parte de tras da mesma.
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» Certifique-se de que a tensao entre os terminais de saida de poténcia do acionamento
(T1/U, T2/V, T3/W) e o barramento de ligagao a terra (PE) esta é zero.

+ Certifique-se de que a tensao entre os terminais CC do acionamento (UDC+ e UDC-)
e o terminal de ligagéo a terra (PE) é zero.

6. Instale uma ligagao a terra temporaria como requerido pelas normas locais.

7. Solicite ao responsavel do trabalho de instalagao elétrica a licenga de trabalho.

Instrugdes adicionais e notas

AVISO!
Cumpra estas instru¢des. Se ignorar as mesmas, podem ocorrer ferimentos ou
morte, ou danos no equipamento.

Se nao é um eletricista qualificado, ndo execute qualquer trabalho de instalagao
ou de manutengao.

* Mantenha as portas do armario fechadas quando o acionamento é ligado. Com as portas
abertas, existe o risco potencial de choque elétrico fatal, arco elétrico ou explosao de
arco de alta energia.

+ Confirme se a rede de alimentagao elétrica, motor/gerador, ou as condi¢des ambientais
estdo de acordo com os dados do acionamento.

* Nao realize testes de isolamento ou de resisténcia de tensdo no acionamento.
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» Se tem um pacemaker cardiaco ou outro dispositivo médico eletrénico, mantenha-se
afastado da area circundante do motor, acionamento e cabos de alimentacdo quando
0 acionamento estiver em operagao. Existem campos eletromagnéticos presentes que
podem interferir com o funcionamento desses dispositivos. Isto pode ser prejudicial a
saude.

* A ABB nao recomenda fixar o armario por soldadura por arco. Se for necessario, cumpra
as instrucdes de soldadura nos manuais do acionamento.

Nota:

» Os terminais do cabo do motor do acionamento encontram-se a uma tensao
perigosamente alta quando a alimentagao esta ligada, independentemente do motor
estar a rodar ou n3o.

* Quando a poténcia de entrada esta ligada (ON), o barramento CC do acionamento
encontra-se a uma tensao perigosa.

* A cablagem externa pode fornecer tensbes perigosas as saidas a relé das unidades de
controlo do acionamento.

* Afuncao de Binario seguro off ndo remove a tenséo dos circuitos principais e auxiliares.
A funcao néo é eficaz contra sabotagem ou ma utilizacédo deliberada.

Componentes 6ticos

AVISO!
A Cumpra estas instru¢des. Se as ignorar, podem ocorrer danos no equipamento.

» Os cabos de fibra 6tica devem ser manuseados com cuidado.
* Ao desligar os cabos de fibra 6tica, puxe sempre pelo ligador e ndo pelo cabo.

* Nao toque nas pontas das fibras com as maos uma vez que estas sao extremamente
sensiveis a sujidade.

* Nao dobre os cabos de fibra 6tica demasiado. O raio minimo de curvatura permitido é
de 35 mm.

Cartas de circuito impresso

AVISO!

& Use uma pulseira de ligacao a terra quando manusear cartas de circuito impresso.
Nao toque nas cartas desnecessariamente. As cartas contém componentes
sensiveis a descargas eletrostaticas.

Ligacao a terra

Estas instrugdes destinam-se aos responsaveis pela ligagao a terra do acionamento.

AVISO!

Cumpra estas instrugdes. Se ignoradas, podem ocorrer ferimentos ou morte, ou
o mau funcionamento do equipamento e a interferéncia eletromagnética pode
aumentar.

Se nado é um profissional elétrico qualificado, ndo efetue o trabalho de ligagao a
terra.
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Ligue sempre a terra o acionamento, o motor e o equipamento circundante. Isto é
necessario por motivos de seguranga pessoal. A ligagcéo correta a terra também reduz
a emissao e a interferéncia eletromagnética.

Certifique-se de que a condutividade dos condutores de ligacao a terra de protecéo (PE)
é suficiente. Consulte as instrugcoées de planeamento elétrico do acionamento. Cumpra
os regulamentos locais.

Ligue as blindagens do cabo de poténcia a terra de protegéo (PE) do acionamento para
confirmar a seguranca pessoal.

Efetue uma ligacao a terra a 360° das blindagens dos cabos de poténcia e de controlo
nas entradas de cabo, para suprimir as perturbag¢des eletromagnéticas.

Numa instalagao de multiplos acionamentos, ligue cada acionamento separadamente
ao barramento da terra de protecéo (PE) da alimentagao.

Nota:

Pode usar as blindagens do cabo de poténcia como condutores de ligagéo a terra apenas
quando a sua condutividade ¢é suficiente.

Como a corrente de toque normal do acionamento € superior a 3.5 mA CA ou 10 mA CC,
€ necessario usar uma ligacao de terra de protecao fixa (PE). O tamanho minimo do
condutor de terra de protecao deve estar em conformidade com as normas de seguranca
locais para equipamentos com corrente de condutor de terra de alta protecdo. Consulte
as normas IEC/EN 61800-5-1 (UL 61800-5-1) e as instru¢des de planeamento elétrico
do acionamento.
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Seguranca geral na operagao

Estas instrugdes sdo para todo o pessoal que opera o acionamento.

AVISO!
Cumpra estas instru¢des. Se ignorar as mesmas, podem ocorrer ferimentos ou

morte, ou danos no equipamento.

Mantenha as portas do armario fechadas quando o acionamento é ligado. Com as portas
abertas, existe o risco potencial de choque elétrico fatal, arco elétrico ou explosao de
arco de alta energia.

Se tem um pacemaker cardiaco ou outro dispositivo médico eletrénico, mantenha-se
afastado da area circundante do motor, acionamento e cabos de alimentagdo quando
0 acionamento estiver em operagao. Existem campos eletromagnéticos presentes que
podem interferir com o funcionamento desses dispositivos. Isto pode ser prejudicial a
saude.

Execute um comando de paragem ao acionamento antes de rearmar uma falha. Se
selecionar uma fonte externa para o comando de arranque e esta estiver ativa, o
acionamento arranca imediatamente apds o rearme de uma falha exceto se o
acionamento for configurado para arranque por impulso. Consulte o0 manual de firmware.

Antes de ativar as fungdes de rearme automatico de falhas ou de arranque automatico
do programa de controlo do acionamento, certifique-se de que nao poderao ocorrer
quaisquer situagdes perigosas. Estas fungdes restauram o acionamento automaticamente
e continuam a operacgao depois de uma falha ou de uma falha de alimentacao. Se estas
funcdes estiverem ativadas, a instalagdo deve ser claramente marcada como definido
na IEC/EN 61800-5-1, sub-clausula 6.5.3, por exemplo, "ESTA MAQUINA ARRANCA
AUTOMATICAMENTE".

Nota:

Os ciclos maximos de poténcia do acionamento sao de cinco vezes em dez minutos.
Ligar e desligar o acionamento com frequéncia pode danificar o circuito de carga dos
condensadores CC. Se for necessario arrancar ou parar o acionamento, use as teclas
ou os comandos de arranque e de paragem da consola de programacao, através dos
terminais de E/S do acionamento.

Se o acionamento estiver em modo de controlo remoto, ndo é possivel para-lo ou
arranca-lo com a consola de programacgao.
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Instrucoes adicionais para motores de imanes permanentes

Seguran¢a na instalagao, arranque, manutengao

Estes avisos adicionais sdo relativos a acionamento de motores de imanes permanentes.
As restantes instrucoes de segurancga neste capitulo também sao validas.

AVISO!
Cumpra estas instru¢des. Se ignorar as mesmas, podem ocorrer ferimentos ou
morte, ou danos no equipamento.

Se nao é um eletricista qualificado, ndo execute qualquer trabalho de instalagao
ou de manutengao.

* Nao realize qualquer trabalho no acionamento quando um motor de imanes permanentes
em rotacao estiver ligado ao mesmo. Um motor de imanes permanentes em rotagcéo
energiza o acionamento, incluindo os seus terminais de poténcia de entrada.

Antes dos trabalhos de instalacéo, arranque e manutencéo no acionamento:
» Parar o acionamento.
» Desligue o motor do acionamento com um interruptor de seguranga ou por outros meios.

» Se néo for possivel desligar o motor, certifique-se de que o motor ndo consegue rodar
durante os trabalhos. Certifique-se de que nenhum outro sistema, como acionamentos
de arrasto hidraulicos, consegue rodar o motor diretamente ou através de uma ligagao
mecanica como, feltro, lamina, corda, etc.

» Siga os passos na secc¢ao Precaucdes de segurancga elétrica (pagina 18).

+ Instale uma ligagao a terra temporaria nos terminais de saida do acionamento (T1/U,
T2/V, T3/W). Ligue os terminais de saida em conjunto, assim como ao PE.

Durante o arranque:

» Certifique-se de que o motor ndo pode operar em sobrevelocidade, por exemplo, acionado
pela carga. O excesso de velocidade do motor provoca sobretensdo que pode danificar
ou destruir os condensadores no circuito intermédio do acionamento.

Seguranga na operagao

AVISO!

A Certifique-se de que o motor ndo pode operar em sobrevelocidade, por exemplo,
acionado pela carga. O excesso de velocidade do motor provoca sobretensao
que pode danificar ou destruir os condensadores no circuito intermédio do
acionamento.
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Introdugao ao manual

Conteudo deste capitulo

Este capitulo descreve os destinatarios e o conteudo deste manual. Inclui um fluxograma
com os passos de verificagao da entrega, instalagdo e comissionamento do acionamento.
O fluxograma faz referéncia a capitulos / secgdes neste e em outros manuais.

Destinatarios

Este manual é destinado a pessoas que planeiam a instalacao, instalam, arrancam e
realizam trabalhos de manutengao no acionamento ou que criam instru¢des para o utilizador
final relacionadas com a instalacdo e a manutencao do acionamento.

Leia o manual antes de trabalhar no acionamento. E esperado que tenha conhecimentos
basicos de eletricidade, eletrificacdo, componentes elétricos e simbolos esquematicos de
eletricidade.

Objetivo do manual

Este manual fornece a informacgao necessaria a todos os que planeiam a instalagao, instalam
e reparam o acionamento.

Categorizacao por tamanho e cédigo de opcgao

O tamanho do chassis identifica informacao relativa apenas a um determinado tamanho
de chassis do acionamento. O tamanho do chassis € apresentado na etiqueta de designagao
de tipo. Todos os tamanhos de chassis estao listados nos dados técnicos.

O cddigo da opgao (+A123) identifica informacgao relativa apenas a uma determinada selegéo
opcional. As opgoes incluidas no acionamento estao listadas na etiqueta de designacgao
de tipo.
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Fluxograma de instalagao rapida

Tarefa

Planeie a instalagéo elétrica e adquira os acessorios necessarios (cabos,
fusiveis, etc.).

Verifique as gamas, os requisitos de fluxo do ar de refrigeracao, a ligagéo
da entrada de alimentacdo, a compatibilidade do motor, a ligagdo do motor
e outros dados técnicos.

2

Verificar o local da instalagao.

¥

Desembale e verifique as unidades (apenas unidades intactas podem ser
arrancadas).

Confirme se todos os mdédulos opcionais e equipamentos necessarios estéo
presentes e corretos.

Monte o acionamento.

Passar os cabos.

¥

Verifique o isolamento do cabo de alimentag&o, do motor e do cabo do motor.

A
Ligar os cabos de alimentacao.
Ligar os cabos de controlo.

A
Verificar a instalagéo.

A
Arranque do acionamento.

A

Operar o acionamento: arrancar, parar, controlo de velocidade, etc.

Termos e abreviaturas

Ver

Instrugbes para planeamento da
instalagéo elétrica (pagina 71)

Dados técnicos (pagina 183)

Condigbes ambiente (pagina 225)

Instalagdo mecénica (pagina 57)

Se o acionamento esteve para-
do durante mais de um ano, os
condensadores do conversor da
ligagdo CC devem ser beneficia-
dos (Beneficiagdo dos conden-
sadores (pagina 180)).

Passagem dos cabos (pagi-
na 82)

Medigéao do isolamento do motor
e do cabo do motor (pagina 96)

Ligagdo dos cabos de potén-
cia (pagina 98), Ligagdo dos
cabos de controlo (pagina 111)

Lista de verificagao da insta-
lagdo (pagina 139)

Arranque (pagina 141)

Arranque (pagina 141) e manual
de firmware

Termo/ Descrigao

Abreviatura

ACH-AP-H Consola de programacgao assistente com funcionalidade Manual-Off-Auto

ACH-AP-W Consola de programacao assistente com funcionalidade Manual-Off-Auto e interface Blueto-
oth

CCuU-24 Tipo de unidade de controlo
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Termol/ Descrigao

Abreviatura

Chassis, tama- | Dimensdes fisicas do acionamento ou médulo de poténcia

nho

CHDI-01 Moédulo de extensdo de entrada digital 115/230 V

CMF Filtro de modo comum

CMOD-01 Médulo de extensdo multifungdes (externo 24 V CA/CC e extenséo de E/S digital)

CMOD-02 Moédulo de extensdo multifungdes (externo 24 V CA/CC e interface PTC isolada)

EMC Compatibilidade eletromagnética

EMI Interferéncia eletromagnética

FCAN Moédulo adaptador CANopen® opcional

FDNA-01 Modulo adaptador DeviceNet™ opcional

FEIP-21 Médulo adaptador Ethernet opcional

FENA-11 Moédulo adaptador Ethernet opcional para protocolos EtherNet/IP™, Modbus TCP® e PROFI-
NET 10®

FENA-21 Modulo adaptador opcional Ethernet para protocolos EtherNet/IP™, Modbus TCP® e PROFI-
NET IO®, 2-portas

F10-01 Maddulo de extensao de E/S digitais opcional

FMBT-21 Moédulo adaptador Ethernet opcional para protocolo Modbus TCP

FPBA-01 Modulo adaptador PROFIBUS DP® opcional

FPNO-21 Médulo adaptador 10 Profinet opcional

FSCA-01 Adaptador RS-485 (Modbus/RTU) opcional

IGBT Transistor bipolar da porta isolada

Sistema IT Tipo de rede de alimentagdo sem ligagéo (baixa impedancia) a terra. Consulte IEC 60364-5.

STO Funcao de binario seguro off (IEC/EN 61800-5-2)

TN system Tipo de rede de alimentacdo que fornece uma ligagéo direta a terra

Documentos relacionados

Nome

Caédigo (Inglés/Mul-
tilingue)

Codigo (Tradugao)

Manuais e guias de hardware do acionamento

Instrugbes de seguranga do acionamento/conversor/inversor 3AXD50000037978

ACQ580-07 drives (75 to 500 kW) hardware manual 3AXD50000145683 [3AXD50000145683
Manual de hardware dos dispositivo de elevagdo do mdédulo de |3AXD50000210268

acionamento para armarios de acionamento

ACX-AP-x Assistant control panels user’s manual 3AUA0000085685 |3AUA0000085685
Manuais e guias de firmware do acionamento

ACQ580 pump control program firmware manual 3AXD50000035867

Quiick start-up guide for ACQ580 drives with ACQ580 pump control | 3AXD50000048773

program

Manuais e guias de opcionais do acionamento

Emergency stop, stop category 0 (option +Q951) for ACS580-07,| 3AXD50000171828 |3AXD50000171828

ACH580-07 and ACQ580-07 drives user's manual

Emergency stop, stop category 0 (option +Q963) without opening
main contactor with safety relay for ACS580-07, ACH580-07 and
ACQ580-07 drives user's manual

3AXD50000171835

CPTC-02 ATEX-certified thermistor protection module, Ex Il (2) |3AXD50000030058
GD (+L537+Q971) user's manual
FDNA-01 DeviceNet™ adapter module user's manual 3AFE68573360



https://search-ext.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50000037978&LanguageCode=bg&LanguageCode=cs&LanguageCode=da&LanguageCode=de&LanguageCode=el&LanguageCode=en&LanguageCode=es&LanguageCode=et&LanguageCode=fi&LanguageCode=fr&LanguageCode=hr&LanguageCode=hu&LanguageCode=it&LanguageCode=lt&LanguageCode=lv&LanguageCode=nl&LanguageCode=pl&LanguageCode=pt&LanguageCode=ro&LanguageCode=ru&LanguageCode=sk&LanguageCode=sl&LanguageCode=sv&LanguageCode=tr&LanguageCode=zh&DocumentPartId=1&Action=Launch
https://search-ext.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50000145683&LanguageCode=pt&DocumentPartId=1&Action=Launch
https://search-ext.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50000045817&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=Launch
https://search-ext.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50000210268&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=Launch
https://search-ext.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AUA0000085685&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=Launch
https://search-ext.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AUA0000085685&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=Launch
https://search-ext.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50000035867&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=Launch
https://search-ext.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50000048773&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=Launch
https://search-ext.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50000171828&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=Launch
https://search-ext.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50000171828&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=Launch
https://search-ext.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50000171835&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=Launch
https://search-ext.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50000030058&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=Launch
https://search-ext.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AFE68573360&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=Launch
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Codigo (Tradugao)

Nome Caodigo (Inglés/Mul-
tilingue)
FENA-01/-11/-21 Ethernet adapter module user's manual 3AUA0000093568 |3AUA0000093568
FLON-01 LonWorks® adapter module user's manual 3AUA0000041017
FPBA-01 PROFIBUS DP adapter module user's manual 3AFE68573271 3AFE68573271
FSCA-01 RS-485 adapter module user's manual 3AUA0000109533
Manuais e guias de manutengéao e de ferramentas
Drive composer start-up and maintenance PC tool user's manual|3AUA0000094606
Converter module capacitor reforming instructions 3BFE64059629 3BFE64059629

Estao disponiveis na Internet manuais e outros documentos dos nossos produtos em

formato PDF em www.abb.com/drives/documents.

O cddigo abaixo abre uma lista online dos manuais aplicaveis a este produto.

Manuais ACQ580-07



https://search-ext.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AUA0000093568&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=Launch
https://search-ext.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AUA0000093568&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=Launch
https://search-ext.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AUA0000041017&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=Launch
https://search-ext.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AFE68573271&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=Launch
https://search-ext.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AFE68573271&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=Launch
https://search-ext.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AUA0000109533&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=Launch
https://search-ext.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AUA0000094606&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=Launch
https://search-ext.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3BFE64059629&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=Launch
https://search-ext.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3BFE64059629&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=Launch
http://www.abb.com/drives/documents
https://search-ext.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=9AKK106930A3150&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=Launch
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Principio de operacao e descricao de
hardware

Conteudo deste capitulo

Este capitulo descreve resumidamente os principios de operagao e de construgao do
acionamento.
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Resumo do produto

O ACQ580-07 € um modulo de acionamento para controlar motores de indugéo CA, motores
de relutancia sincronos e motores de iman permanente sincronos em controlo de malha

aberta.

O circuito linha unica do acionamento é apresentado abaixo.

Lo _
R8.R1  —  —  —  —  — - T T T T T~ |
Q1 Q2 T1 R11 R12
T ~ o |
| ~ L — ‘
‘ F21 ‘
T21 F22
L. _

Q1 |Em chassis R6 e R7: Interruptor-fusivel ou disjuntor em caixa moldada (opgao +F289)
Em chassis R8 a R11: Interruptor-seccionador ou disjuntor em caixa moldada (opg&o +F289).
Q2 |Contator de linha (opgao +F250)

T21 | Transformador de tensao auxiliar fornecendo 24 V e 230/115 V de tensao de controlo para, por ex.,
ventilador(es) do armario, dispositivos de controlo e mdédulo adaptador de extenséo de E/S.

F21 [Fusiveis de alimentagao de tensao auxiliar

F22 |Interruptor de proteg¢ao do circuito auxiliar

T1 |Mddulo de acionamento

R11 |Filtro de modo comum (opgéo +E208 para chassis R6 a R9). Standard nos chassis R10 e R11.
R12 [filtro du/dt (opgédo +E205)
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Esquema

Informacgéao geral no esquema do armario
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(opgéao +B054)
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Esquema do armario - R6 e R7 (entrada e saida de cabos pelo fundo)

O esquema do armario do chassis R7 com filtro du/dt (opgao +E205) é apresentado abaixo.
Grau de protegéo IP42 (UL Tipo 1 Filtrado [opgao +B054]). O chassis R6 é semelhante.

®
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°

— 100
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Portas do armario fechadas 10 |Transformador de tensdo auxiliar T21
Portas do arméario abertas 11 | Terminais de ligagdo cabo do motor
Nota: Para acionamentos sem filtro du/dt (opg¢éo
+E205), os cabos de motor s&o ligados aos termi-
nais do médulo de acionamento.
Porta do armario aberta, placa de montagem e |12 |Terminais de ligacdo do cabo de entrada
acrilicos de protegéo removidos
Painel de controlo do acionamento 13 |Interruptor principal com fusiveis CA (Q1)
Interruptor de operagéo 14 | Contactor principal (Q2, opgéo +F250)
Manipulo do interruptor principal 15 | Terminais de ligagcdo do cabo de poténcia do
modulo de acionamento atras do acrilico
Grelhas para entrada do ar de refrigeragéo 16 |Mddulo de acionamento
Grelhas para saida do ar de refrigeragéo 17 |Bloco terminal de E/S adicional (opgéo +L504)
Placa de montagem, consulte a seccéo Placa de|18 |Unidade de controlo do acionamento
montagem — R6 a R9 (pagina 38).
Pegas de elevagao 19 |Filtro de modo comum (opgao +E208)
Ventoinha da porta do armario 20 |filtro du/dt (opgéo +E205)

Entradas cabos de poténcia e de controlo
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Esquema do armario - R6 e R7 (entrada e saida de cabos pelo topo,
opgcoes +H351 e +H53)

i) O

®
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9 ®

®
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A b

©
GO ©® 06

i | |

15 g 8 1. 1.
Portas do armario fechadas 10 |Entradas cabos de poténcia e de controlo
B |Portas do armario abertas 11 | Transformador de tens&o auxiliar T21
Porta do armario aberta e tampa do cubiculo do (12 | Terminais de ligagdo cabo do motor
cabo do motor removidas
1 Painel de controlo do acionamento 13 |Terminais de ligagdo do cabo de entrada
2 Interruptor de operagao 14 |Interruptor principal com fusiveis CA (Q1)
3 Manipulo do interruptor principal 15 |Contactor principal (Q2, opgéo + F250) atras da
placa de montagem
4 Grelhas para entrada do ar de refrigeracéo 16 |Terminais de ligagdo do cabo de poténcia do
modulo de acionamento atras do acrilico
5 Grelhas para saida do ar de refrigeragéo 17 |Mddulo de acionamento
Cubiculo para cablagem 18 |Bloco terminal de E/S adicional (opg¢édo +L504)
7 |Placa de montagem, consulte a secgdo Placa de|19 |Unidade de controlo do acionamento
montagem — R6 a R9 (pagina 38).
8 Pegas de elevagao 20 |[Filtro de modo comum (opgao +E208) atras da
placa de montagem
9 Ventoinha da porta do armario 21 [filtro du/dt (opgao +E205)
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Esquema do armario - R8 e R9 (entrada e saida de cabos pelo fundo)

O esquema do armario do chassis R9 com filtro du/dt (opgao +E205) é apresentado abaixo.
Grau de protegao IP42 (UL Tipo 1 Filtrado [opgao +B054]). O chassis R8 é semelhante.
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A |Portas do armario fechadas 10 |Transformador de tens&o auxiliar T21

B |Portas do armario abertas 11 | Terminais de ligagédo do cabo de entrada

C |Porta do armario aberta, placas de montagem e (12 |Interruptor-seccionador principal (Q1)
acrilicos de protegéo removidos

1 Painel de controlo do acionamento 13 |Fusiveis CA

2 Interruptor de operagéo 14 | Contactor principal (Q2, opgao +F250)
Manipulo do interruptor principal 15 | Terminais de ligagcdo do cabo de poténcia do

mddulo de acionamento atras do acrilico

4 Grelhas para entrada do ar de refrigeragéo 16 |Mddulo de acionamento

5 Grelhas para saida do ar de refrigeragéo 17 |Bloco terminal de E/S adicional (opgéo +L504)

6  |Placa de montagem, consulte a seccdo Placa de|18 |Unidade de controlo do acionamento
montagem — R6 a R9 (pagina 38).

7 Pegas de elevagao 19 |Filtro de modo comum (opgao +E208)

8 Ventoinha da porta do armario 20 |filtro du/dt (opgéo +E205)

9 Entradas cabos de poténcia e de controlo 21 |Terminais de ligagdo cabo do motor

Nota: Para acionamentos sem filtro du/dt (opgéo
+E205), os cabos de motor sdo ligados aos termi-
nais do médulo de acionamento.
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Esquema do armario - R8 e R9 (entrada e saida de cabos pelo topo,
opgcoes +H351 e +H53)
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Portas do armario fechadas 10 |Transformador de tensdo auxiliar T21

B |Portas do armario abertas 11 | Terminais de ligagao do cabo de entrada

C |Porta do armario aberta, placas de montagem e |12 |Interruptor-seccionador principal (Q1)
acrilicos de protecao removidos

1 Painel de controlo do acionamento 13 |Fusiveis CA
2 Interruptor de operacgéo 14 | Contactor principal (Q2, opgao +F250)
Manipulo do interruptor principal 15 |Terminais de ligagdo do cabo de poténcia do
moddulo de acionamento atras do acrilico
4 Grelhas para entrada do ar de refrigeragao 16 |Mddulo de acionamento
5 Grelhas para saida do ar de refrigeragéo 17 |Bloco terminal de E/S adicional (opgéo +L504)

6  |Placa de montagem, consulte a secgdo Placa de|18 |Unidade de controlo do acionamento
montagem — R6 a R9 (pagina 38).

7 Pegas de elevagao 19 |Filtro de modo comum (opgao +E208)
8 Ventoinha da porta do armario 20 |filtro du/dt (opgéo +E205)
9 Entradas cabos de poténcia e de controlo 21 |Terminais de ligagdo cabo do motor

Nota: Para acionamentos sem filtro du/dt (op¢éo
+E205), os cabos de motor s&o ligados aos termi-
nais do médulo de acionamento.
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Placa de montagem — R6 a R9

Os componentes e terminais na placa de montagem dos chassis R6 a R9 sao apresentadas
abaixo. O esquema dos chassis R6 e R7 é similar.

X289 X250 X19 X8 K26 F95
a

’_D;H_‘ I | 7l}:::7%% \r \I_D;H_‘
Hﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂr/ﬂﬁ#ﬂ% 11
. [
T T e L g s
ELREI=lIc
| o i Tﬂ% \OH(\)\OHT ] |

I 177 9867
MOUNTING BAR 100 mm OR 135 mm
DEPENDING ON NUMBER OF OPTIONS

o
o

|t
\E
\

| [
X2l X23,X41 X22,X%8
X22 AND X23 ARE IN BACK ROW
+G300 Interruptor-seccionador e disjuntor miniatura | X3 Controlo do contactor principal externo
para aquecedor de armario (opgao +G300)
A61 Relé de paragem de emergéncia para X250 Indicagéo do estado5 do contator principal
opgdes +Q951 e +Q963
Q95, F95 | Interruptor-seccionador e disjuntor miniatura | X289 Indicacédo do estado do disjuntor de caixa
para aquecedor de armario (opgéo +G300) moldada (opgéo +F289)
F21 Fusiveis do transformador auxiliar X300 Terminais de ligagao para aquecedor de
armario (opgao +G300)
F22 Disjuntor miniatura do lado secundario do | X951 Ligagao do botado de paragem de emergén-
transformador auxiliar cia externo (opgdes +Q951 e Q963)

T22, C22 |Alimentagdo 24VCC e amortecedor com | X969 Ligacéo do botao de Binario seguro off ex-
opgOes de paragem de emergéncia (+Q951 terno

e +Q963), também com opgéao de contactor
de linha (+F250).

X251, X4, X6, X56, X53, X51, X55, X18 e X19: para uso externo.
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6 | 6

X250

X289

X951

X969

Terminais para

Contactos auxiliares do contator de linha (opgao
+F250)

Contactos auxiliares do disjuntor em caixa moldada
(opgao +F289)

Botbes de presséo para op¢ao de paragem de
emergéncia +Q951 ou +Q963. Consulte a secgéo Li-
gacéo dos botbes de pressdo da paragem de
emergéncia (opgbes +Q951 e +Q963) (pagina 119).

Ligacédo do cliente para STO externo para opgéo de
seguranca +Q951 ou +Q963. Consulte a secgdo Li-
gacéo do circuito de Binario seguro off (pagina 120).
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Esquema do armario - R10 e R11 (entrada e saida de cabos pelo fundo)

®

8

0

S
[T
(oLt

O R—)

A | Portas do armario fechadas 7 Interruptor-seccionador principal

B |Portas do armario abertas 8 Fusiveis CA

1 Grelhas para saida do ar de refrigeragéo 9 Contator de linha (opcédo +F250)

2 Interruptor de operagéo 10 |Pegas de elevagao

3 Painel de controlo do acionamento 11 |Unidade de controlo do acionamento

4 [Manipulo do interruptor principal 12 | Placa de montagem, consulte a seccdo Placa de
montagem — R10 e R11 (pagina 43).

5 Grelhas para entrada do ar de refrigeragéo 13 | Atras do protetor: Bloco terminal de E/S adicional
(opgéo +L504)

6 Ventoinha da “porta” na parte de tras da placa de|14 |Ventoinha adicional em armarios IP54 (opgao

montagem. +B055)
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C Porta do armario aberta, placas de montagem e| 17 | Terminais de ligacdo do cabo de entrada
acrilicos de protegao removidos

15 | Entradas cabos de poténcia e de controlo 18 | Mddulo de acionamento

16 | Terminais de ligagdo cabo do motor 19 | Transformador de tensao auxiliar T21
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Esquema do armario - R10 e R11 (entrada e saida de cabos pelo topo,
opgoes +H351 e + H353)

A | Portas do armario fechadas 6 Pegas de elevagao

B |Portas do armario abertas 7 Cubiculo para cablagem do motor

1 Grelhas para saida do ar de refrigeragédo 8 Unidade de controlo do acionamento

2 |Painel de controlo do acionamento 9 | Placa de montagem, consulte a secgdo Placa de
montagem — R10 e R11 (pagina 43).

3 Interruptor de operagéo 10 |Ventoinha da “porta” na parte de tras da placa de
montagem.

4 Manipulo do interruptor principal 11 | Ventoinha adicional em armarios IP54 (opgao
+B055)

5 Grelhas para entrada do ar de refrigeragao - -




Principio de operacédo e descrigéo de hardware 43

o N
121

—
w
N
ole o
o op olo o
°
o,
o
o}
o

o O

n.'.: §§7

C Porta do armario aberta, acrilicos inferiores e 14 | Transformador de tensdo auxiliar T21
tampa do cubiculo do cabo do motor removidas

12 | Terminais de ligagédo do cabo de entrada atras | 15 | Médulo de acionamento
do acrilico

13 | Terminais de ligagéo cabo do motor - -

Placa de montagem — R10 e R11

Os componentes e terminais na placa de montagem dos chassis R10 a R11 s&o
apresentadas abaixo.
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A41 Unidade de controlo do acionamento X289 Indicacédo do estado do disjuntor de caixa
moldada (opgéo +F289)
A61 Relé de paragem de emergéncia para X300 Terminais de ligagao para aquecedor de
opcdes +Q951 e +Q963 armario (opgao +G300)
Q95, F95 | Interruptor-seccionador e disjuntor miniatura | X951 Ligagao do botdo de paragem de emergén-
para aquecedor de armario (opgao +G300) cia externo (opgdes +Q951 e Q963)
K26 Relé de controlo da ventoinha do armario | X969 Ligacéo do botdo de Binario seguro off ex-
terno
F22 Disjuntor miniatura do lado secundario do | X504 Bloco terminal de E/S adicional (opgao
transformador auxiliar +L504)
T22, C22 |Alimentagdo 24VCC e amortecedor com |K41.1 Relé de controlo da luz piloto Pronto (opgao
opgdes de paragem de emergéncia (+Q951 +G327)
e +Q963), também com opc¢éo de contactor
de linha (+F250).
X3 Controlo do contactor principal externo K41.2 Relé de controlo da luz piloto de Marcha
(opgéo +G328)
X250 Indicagao de estado do contator principal |K41.3 Relé de controlo da luz piloto Falha (opgao

+G329)

X251, X4, X6, X56, X53, X51, X55, X18 e X19: para uso externo.
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Circulagcao do ar de refrigeracao

O numero abaixo apresenta o fluxo de ar de refrigeragao nos chassis R6 a R9 (vista lateral)
e nos chassis R10 e R11 (vista frontal).

R6...R9 (Side view) R10, R11 (Front view)
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Interruptores e luzes na porta

4)
4

@‘
g

Etiqueta em Inglés | Etiqueta no idioma | Descrigao
local
1 READY PRONTO Luz piloto Pronto (opgéo +G327)
2 RUN EM FUNCIONAMEN- | Luz piloto Marcha (opgao+G328)
TO
FAULT FALHA Luz piloto Falha (opgao +G329)
4 | MAIN CONTACTOR |CONTACTOR PRIN- | Interruptor de operagdo com opgao +F250
OFF ON CIPAL OFF-ON — -
0 Abre o contactor principal (Q2) e desativa o arranque
0 acionamento
1 Fecha o contactor principal (Q2)
5 |EMERGENCY STOP|REARME PAR:AGEM Luz de indicacdo de paragem de emergéncia e botédo de
RESET DE EMERGENCIA |presséao reposicao com opgdes +Q951 e +Q963
6 |EMERGENCY STOP PARAGEM DE Bot&o de pressao de paragem de emergéncia com opgdes
EMERGENCIA [+Q951 e +Q963

Interruptor-seccionador principal Q1

O manipulo do interruptor-seccionador liga e desliga a tensdo de rede ao acionamento.

Consola de programacgao

A consola de programacao ¢ a interface do utilizador do acionamento. Fornece os controlos
essenciais tais como Arranque/Paragem/Sentido/Rearme/Referéncia e ajustes de parametros

para o programa de controlo.

Pode ser usada uma consola de programacao para controlar diversos acionamentos através

de uma ligacao de painel.

A consola de programacao pode ser retirada puxando-a para a frente no rebordo superior
e desligando o cabo da mesma. A consola de programacéao pode ser reinstalada pela ordem
inversa. Para utilizacdo da consola de programacao, consulte o manual de firmware
OUACS-AP -X assistant control panels user’s manual (3AUA0000085685 [Inglés]).
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Controlo por ferramentas PC

Existe um conector USB na frente da consola que pode ser usado para ligar um PC ao
acionamento. Quando um PC é ligado a consola de programagao, o teclado da mesma é
desativado.

= Filtro modo comum

O acionamento com chassis R6 a R9 pode ser equipado opcionalmente com um filtro de
modo comum (opg¢ao +E208). Os chassis R10 e R11 estdo equipados, como standard,
com um filtro de modo comum. O filtro contém anéis de ferrite montados em torno dos
condutores CA do acionamento. O filtro protege os rolamentos do motor reduzindo as
correntes nas chumaceiras.

Mais informacao sobre quando a opgao é necessaria: Consulte a seccdo Analise da
compatibilidade do motor e do acionamento (pagina 72).
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Visao geral das ligagoes de poténcia e de controlo

O esquema apresenta as ligagdes de poténcia e dos interfaces de controlo do acionamento.

o
S

%)
2
@)
3

1 |Ranhura opcional 1 para moédulos adaptadores de fieldbus opcionais

Ranhura opcional 2 para moédulos de extensao de E/S opcionais

Conector de fieldbus integrado

Porta da consola

al |l ODN

Blocos terminais de E/S. Consulte a sec¢ao Esquema (pagina 126) e a secgao Esquema de ligagdo de
E/S por defeito (pagina 127).

(o]

Consola de programacéo (pagina 46).

7 | Terminais de ligagdo para opcionais, consulte as secgdes Placa de montagem — R6 a R9 (pagina 38) e
Placa de montagem — R10 e R11 (pagina 43).

8 | Bloco terminal adicional X504 (opgdo +L504) (pagina 51).

9 | Filtro du/dt (opgdo +E205) (pégina 50)
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Descricoes das opcoes

Nota: Nem todas as opcdes estao disponiveis para todos os tipos de acionamento, ndo
coexistem com determinadas opg¢des ou podem requerer engenharia opcional. Verifique a
disponibilidade com a ABB.

Grau de protecao
Definigoes

De acordo com a IEC/EN 60529, o grau de protecao € indicado por um cédigo IP onde o
primeiro digito significa a protegédo contra entrada de objetos sélidos estranhos e o segundo
digito, protegao contra a entrada de agua. Os cédigos IP do armario standard e as opgdes
abrangidas neste manual sao definidas abaixo.

Cédigo O equipamento esta protegido...

IP Primeiro nimero Segundo nimero

P21 contra entrada de objetos so6lidos estranhos > | Contra gotejamento (queda vertical de gotas)
12.5 mm di&dmetro*

P42 contra entrada de objetos solidos estranhos >  |contra gotas de (15° inclinagdo) agua
1 mm

IP54 protegido contra poeiras contra salpicos de agua

* significa para proteg¢ado de pessoas: contra acesso a partes perigosas com os dedos

IP21 (UL Tipo 1)

O grau de protegéo do armario de acionamento standard é IP21 (UL tipo 1). As saidas de
ar no topo do armario e as grelhas de entrada de ar estdo cobertas com grelhas metalicas.
Com as portas abertas, o grau de protecdo do armario standard e todas as opgoes de
armario é IP20. As partes vivas no interior do armario estao protegidas contra contacto com
protecdes plasticas ou grades metalicas.

IP42 (UL Tipo 1 Filtrado )(opgao +B054)

Esta opg¢ao fornece o grau de protecao do IP42 (UL tipo 1). As grelhas de entrada de ar
estdo cobertas com uma malha metélica entre as grelhas metalicas interior e exterior.

IP54 (UL Tipo 12) (opgao +B055)

Esta opgao fornece o grau de protecao do IP54 (UL tipo 12). Fornece entradas de ar ao
armario com caixas de filtro com tapetes de filtros de ar dobrados entre a grelha metalica
interior e a exterior. Estdo ainda incluidas ventoinha e saidas filtradas no teto do armario.

Listagem UL (opgao +C129)
O armario inclui os seguintes acessorios e funcionalidades:
+ todos os componentes listados/reconhecidos UL/CSA
» tensao de alimentagdo maxima 480 V

» Interruptor principal e fusiveis tipo US.

Altura do plinto (opgoes +C164 e +C179)

A altura padrao dos plintos do armario € 50 mm. Estas opgbes especificam uma altura de
plinto de 100 mm (+C164) ou 200 mm (+C179).
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Cubiculos vazios a direita (opgoes +C196...C198)

A opgao acrescenta um cubiculo vazio com 400, 600 ou 800 mm de largura a extremidade
direita do alinhamento. O cubiculo esta equipado com entradas de cabo de poténcia vazias
no topo e no fundo.

O cubiculo esta equipado com entradas de painel vazias (dois meios painéis) na parte de
tras e na lateral.
Cubiculos vazios a esquerda (opgoes +C199...201)

A opgao acrescenta um cubiculo vazio com 400, 600 ou 800 mm de largura a extremidade
esquerda do alinhamento. O cubiculo esta equipado com entradas de cabo de poténcia
vazias no topo e no fundo.

O cubiculo esta equipado com entradas de painel vazias (dois meios painéis) na parte de
tras e na lateral.

Filtro du/dt (opgao +E205)

O filtro du/dt protege o sistema de isolamento do motor, reduzindo a velocidade de subida
da tens&o nos terminais do motor. O filtro também protege os rolamentos do motor reduzindo
as correntes nas chumaceiras.

Mais informacao sobre quando a opcgao é necessaria: Consulte a seccédo Analise da
compatibilidade do motor e do acionamento (pagina 72).
Filtro de modo comum (opgao +E208)

O filtro de modo comum contém anéis de ferrite montados em torno dos barramentos de
saida CA no médulo de acionamento. O filtro protege os rolamentos do motor reduzindo
as correntes nas chumaceiras.

Mais informacgao sobre quando a opg¢ao é necessaria: Consulte a sec¢ao Analise da
compatibilidade do motor e do acionamento (pagina 72).
Disjuntor em caixa moldada (MCCB, opgao +F289)

Esta opgao substitui o interruptor principal standard por um disjuntor em caixa moldada. O
disjuntor tem func¢des de protecao integradas contra sobrecarga e curto-circuito. E operado
com uma pega rotativa direta.

Apenas para o mercado Norte Americano.

Aquecedor armario com alimentagao externa (opg¢ao +G300)
A opc¢ao contém:
» elementos aquecedores nos cubiculos ou moédulos de alimentagao/inversores
* interruptor de carga para fornecer isolamento elétrico durante o servigo
+ disjuntor miniatura para protegao contra sobrecorrente
* bloco terminal para alimentagao externa.

O aquecedor evita condensacao de humidade no interior do armario quando o acionamento
nao esta a funcionar. A saida de poténcia dos elementos de aquecimento tipo semi-condutor
depende da temperatura ambiente. O cliente deve desligar o aquecedor quando este n&o
€ necessario, cortando a tensao de alimentagao.

O cliente deve alimentar o aquecedor a partir de uma fonte de poténcia externa a 110...240
V CA.
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Sobre a cablagem atual, consulte os diagramas do circuito entregues com o acionamento.

Terminais para tensao de controlo externa (opgao +G307)

A opcéo fornece terminais para ligagdo de uma tensao de controlo externa ininterrupta para
a unidade e dispositivos de controlo, quando o acionamento nao esta ligado.

Veja ainda:
* Fornecimento de poténcia aos circuitos auxiliares (pagina 91)

» diagramas de circuito entregues com o acionamento para a cablagem atual.

Luzes de Pronto/Operacao/Falha (opgoes +G327...G329)
Estas opgdes contém luzes de "pronto" (+G327, branco), "operacao" (+G328, verde) e
"falha" (+G329, vermelho) instaladas na porta do armario.

Entrada/saida de cabo pelo topo (opgoes +H351 e +H353)

As opcoes de entrada (+H351) e de saida pelo topo (+H353) fornecem as entradas de
poténcia e de cabo de controlo no teto do armario. As entradas estdo equipadas com bucins
e ferragens de ligacao a terra a 360°.

As opcdes adicionam um canal de cabo adicional de 125 mm (4,92 in) de largura a largura
do armario.

Entrada da conduta de cabos (opgao +H358)
A opcao fornece placas condutoras US/UK (placas em ago simples com 3 mm, sem
furagdes).

Bloco terminal adicional X504 (opgao +L504)

Os blocos terminais standard da unidade de controlo do acionamento sao ligados ao bloco
terminal adicional na fabrica para controlo de cablagem pelo cliente. Os terminais sédo
acionados por mola.

Nota: Os mdédulos opcionais inseridos nas ranhuras da unidade de controlo ndo estéao
ligados ao bloco terminal adicional. O cliente deve ligar os cabos do médulo de controlo
opcional diretamente aos médulos.

Arrancador para ventoinha do motor auxiliar (opgoes +M6xx)

Conteudo da op¢ao

A opcao fornece ligagbes comutadas e protegidas para ventoinhas do motor auxiliar trifasico.
Cada ligacao esta equipada com

+ fusiveis

* um interruptor de arranque de motor manual com um limite de corrente ajustavel

* um contactor controlado pelo acionamento, e

* bloco terminal X601 para ligacdes do cliente.

Para mais informagdes, consulte ACX580-07 ordering Information (3AXD10000485076,
disponivel sob pedido).

Descricao

A saida para a ventoinha auxiliar é ligada da tens&o de alimentagéo trifasica ao bloco
terminal X601 através de um interruptor de arranque de motor e um contactor. O contactor
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€ operado pelo acionamento. O circuito de controlo 230 V CA ¢ ligado através de um jumper
no bloco terminal; o jumper pode ser substituido por um circuito de controlo externo.

O interruptor de arranque tem um limite de corrente de disparo ajustavel e pode ser aberto
para desligar permanentemente a ventoinha.

Os estados do interruptor de arranque e do contactor da ventoinha sao ligados ao bloco
terminal.

Consulte os diagramas de circuito entregues com o acionamento sobre a cablagem atual.

Cabos aceites pelos terminais do bloco terminal de E/S
adicional (opcao +L504)

« cabo sodlido 0.2 a 2.5 mm2 (24 a 12 AWG)

 cabo entrangado com casquilho 0.25 a 2.5 mmZ2 (24 a 12 AWG)

« cabo entrangcado sem casquilho 0.2 a 2.5 mm2 (24 a 12 AWG).

Etiqueta de designacao de tipo

A etiqueta de designacgao do tipo inclui uma classificagao IEC e NEMA, marcagobes
adequadas, a designagao do tipo e o numero de série, que permitem a identificagdo de
cada unidade. A etiqueta da designagao do tipo esta localizada na tampa frontal. Abaixo é
apresentada o exemplo de uma etiqueta.

“ l. l. ACG580-07-0430A-4+B055+C199+E205+F 250+
‘.'.. G300+G327+G328+G329+H351+H353+K454+
’ L501+L504+P904+Q951+R700
MADE IN FINLAND
ABB Oy Input U1 3~ 400/480 VAC
00380 Helsink H gas1d
s f1  50/60 Hz
Fintand Output U2 3~ 0..U1
FRAME 12 430/414 A
RO 2 0..500 Hz
@ Sn 298 kVA

C® =
O[T,

S/N: 1164404983

Designagéo de tipo, veja a secgdo Chave de designagéo de tipo abaixo.

Endereco de fabrico

Chassis

Método de refrigeragao

Grau de protecao

|l |l Al W[N] =

Gamas, consulte a secgdo Gamas (pagina 183), Especificagdo da rede de poténcia elétrica (pagina 223)
e Dados de ligagao do motor (pagina 223).

7 | Resisténcia de curto-circuito suportada, consulte a secgio Especificacdo da rede de poténcia elétrica (pa-
gina 223).

8 [Marcagdes validas

9 |Numero de série. O primeiro digito do nimero de série refere-se a fabrica de produgao. Os quatro digitos
seguintes indicam o ano e a semana de fabrico da unidade, respetivamente. Os restantes digitos com-
pletam o numero de série para que nao existam duas unidades com 0 mesmo numero de série.

10 |Ligacao para informagéo de produto
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Chave de designacgao de tipo

A designacgao de tipo contém informagéao sobre as especificagdes e a configuragao do
acionamento. Os primeiros digitos da esquerda indicam a configuragao basica
(ex.ACQ580-07-0640A-4). As selegdes opcionais sao apresentadas a seguir, separadas
por sinais mais, ex. +B055. As selegdes principais sdo descritas abaixo. Nem todas as

selegbes

estao disponiveis para todos os tipos. Para mais informacdes, consulte ACx580-07

ordering Information (3AXD10000485076, disponivel sob pedido).

Cadigo basico

Cédigo | Descricao

ACQ580 | Série do produto

Tipo

-07 Quando no s&o selecionadas opg¢des: acionamento instalado em armario, IP21, interruptor principal,
fusiveis CA, consola de programacéo assistente ACH-AP-H, para chassis R6 a R9, filtragem EMC
para primeiro ambiente, sistemas com terra TN (categoria C2), para chassis R10 e R11, filtragem
EMC para segundo ambiente, sistemas com terra TN (categoria C3), bobina de entrada, filtro de
modo comum nos chassis R10 e R11, cartas revestidas, programa de controlo bombas ACQ580,
conector de fieldbus EIA/RS-485, fungéo de binario seguro off, entrada e saida de cabos pelo
fundo, etiqueta autocolante multilingue, cartdo de memaéria USB com todos os manuais.

Tamanho

-XXXXA Consulte as tabelas de caracteristicas.

Gama de tensao

4 380...480 V. Isto é indicado na etiqueta de designagéo de tipo como tenséo de entrada tipica de
nivel (3~400/480 V CA).

Cédigos de opgao

Codigo |Descrigao

B054 IP42 (UL Tipo 1 Filtrado)

B056 IP54 (UL Tipo 12)

C129 Listagem UL (avaliado segundo os requisitos de seguranga dos EUA e do Canada). Consulte a
seccgado Listagem UL (opgdo +C129) (pagina 49).

C164 Altura de plinto 100 mm. Consulte a secgéo Altura do plinto (opgbes +C164 e +C179) (pagina 49).

C179 Altura de plinto 200 mm. Consulte a secgéo Altura do plinto (opgbes +C164 e +C179) (pagina 49).

Cc196 Cubiculo vazio com 400 mm a esquerda. Consulte a secgdo Cubiculos vazios a direita (opgbes
+C196...C198) (pagina 50).

c197 Cubiculo vazio com 600 mm a esquerda. Consulte a sec¢do Cubiculos vazios a direita (opgbes
+C196...C198) (pagina 50).

Cc198 Cubiculo vazio com 800 mm a esquerda. Consulte a secgdo Cubiculos vazios a direita (opgdes
+C196...C198) (pagina 50).

c199 Cubiculo vazio com 400 mm a esquerda. Consulte a secgdo Cubiculos vazios a esquerda (opgbes
+C199...201) (pagina 50).

C200 Cubiculo vazio com 600 mm a esquerda. Consulte a sec¢do Cubiculos vazios a esquerda (opgbes
+C199...201) (pagina 50).

C201 Cubiculo vazio com 800 mm a esquerda. Consulte a secgdo Cubiculos vazios a esquerda (opgbes
+C199...201) (pagina 50).
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Cddigo |Descricao

E205 Filtro du/dt

E208 Filtro de modo comum (padrao com chassis R10 e R11)

F250 Contactor (linha) principal

F289 Disjuntor do circuito MCCB

G300 Elementos de aquecimento do armario e do médulo (alimentagéo externa). Consulte a secgéo
Aquecedor armario com alimentacao externa (op¢do +G300) (pagina 50).

G307 Terminais para ligagéo da tensao de controlo externo (230 V CA ou 115V CA, ex. UPS). Consulte
a secgao Terminais para tensdo de controlo externa (opgdo +G307) (pagina 51).

G327 Luz de Pronto na porta, branco

G328 Luz de Operagao na porta, verde

G329 Luz de Falha na porta, vermelho

H351 Entrada pelo topo do cabo de poténcia. Consulte a secgéo Entrada/saida de cabo pelo topo (opgdes
+H351 e +H353) (pagina 51).

H353 Sentido da cablagem do motor para cima. Consulte a secgao Entrada/saida de cabo pelo topo
(opgbes +H351 e +H353) (pagina 51).

H358 Placas de bucim de cabos (ago de 3 mm, nao perfurado)

J429 Consola de programagéo ACH-AP-W (com Bluetooth)

K451 Modulo adaptador DeviceNet™ FDNA-01

K454 Modulo adaptador PROFIBUS DP FPBA-01

K457 Médulo adaptador CANopen FCAN-01

K458 Médulo adaptador RS-485 (Modbus/RTU) FSCA-01

K475 Médulo adaptador Ethernet para EtherNet/IP™ FENA-21, Protocolos Modbus TCP e PROFINET
10, 2-portas

K490 Modulo adaptador Ethernet FEIP-21 para EtherNet/[P™

K491 Maodulo adaptador Ethernet FMBT-21 para Modbus TCP

K492 Moédulo adaptador Ethernet FPNO-21 para PROFINET 10

L501 Médulo de extensao de E/S digitais FIO-01

L504 Bloco terminal de E/S adicional. Consulte a sec¢édo Bloco terminal adicional X504 (opgéo
+L504) (pagina 51).

L537 Médulo de protegéo termistor com certificagdo ATEX FPTC-02.

M600 Gama de ajuste do limite de disparo: 1 ... 1.6 A

M601 Gama de ajuste do limite de disparo: 1,6 ... 2.5 A

M602 Gama de ajuste do limite de disparo: 2.5 ... 4 A

M603 Gama de ajuste do limite de disparo: 4 ... 6,3 A

M604 Gama de ajuste do limite de disparo: 6.3 ... 10 A

M605 Gama de ajuste do limite de disparo: 10...16 A

P912 Embalagem para transporte maritimo

P929 Embalagem contentor

P931 Extensao de garantia (36 meses ap0s data de entrega)

P932 Extensdo de garantia (60 meses apos data de entrega)

Q951 (I:’iz;algem de emergéncia (categoria 0) com relés de seguranga, abrindo o disjuntor/contactor prin-

Q963 Paragem de emergéncia (categoria 0) com relés de seguranca, ativando a fungéo de Binario seguro

off
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Codigo |Descricao

Q971 Funcgéo de corte em seguranga com certificacdo ATEX
R700 Documentagdo/manuais em Inglés
R701 Alemao

R702 Italiano

R703 Holandés

R704 Dinamarqués

R705 Sueco

R706 Finlandés

R707 Francés

R708 Espanhol

R709 Portugués

R711 Russo
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Instalacao mecanica

Conteudo deste capitulo

Este capitulo descreve o procedimento da instalagdo mecanica do acionamento.

Verificagao do local da instalagao

Examine o local da instalagao. Confirme se:

* O local de instalagao é suficientemente ventilado ou refrigerado para remover o calor
do acionamento. Consulte os dados técnicos.

» As condi¢des ambiente do acionamento cumprem as especificagdes. Consulte os dados
técnicos.

» Existe espaco livre suficiente por cima do acionamento para refrigeragdo, manutengao
e abertura da tampa de alivio de pressao (se presente).

» O piso sobre o qual o armario de acionamento esta instalado é de material ndo inflamavel,
o mais liso possivel e suficientemente forte para suportar o peso da unidade. Verifique
se 0 piso é horizontal com um nivel de bolha de ar. O desvio maximo permitido do nivel
da superficie € 5 mm (0.2 in) em cada 3 metros (10 ft). Se necessario, deve nivelar o
local da instalagdo, com os pés ajustaveis existentes no armario para esse efeito.

Nao instale o acionamento numa plataforma elevada ou recuada. A rampa de
extragaol/instalacdo do médulo incluida com o acionamento é adequada apenas para uma
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diferenga de altura de, no maximo, 50 mm (2 in) (ex. a altura de plinto padrao do
acionamento).

Ferramentas necessarias

As ferramentas requeridas para movimentar a unidade para a sua posicao final, fixacao ao
chao e a parede e aperto das ligagdes encontram-se listadas abaixo:

» guindastes, empilhadora ou porta paletes (verificar a capacidade de carga), barra/encaixe,
macaco e rolos

» Chaves de fenda Pozidriv e Torx
« alicate de descarnar cabos

» conjunto de chaves ou casquilhos.

Movimentar e desembalar o acionamento

Movimente o acionamento de preferéncia na embalagem original, na para o local de
instalacao, para evitar danificar as superficies do acionamento ou os dispositivos das portas.
Quando usar um empilhador, confirme a sua capacidade de carga antes de movimentar o
acionamento.

Embalagem horizontal (chassis R6...R9):
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Embalagens verticais (chassis R10 e R11):

2321

A |Elevar a embalagem de transporte com lingas.

1 Pontos de elevagao

B Elevar a embalagem de transporte com um empilhador
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Desembalar a embalagem de transporte

Este esquema apresenta o esquema da embalagem de transporte horizontal.

1 |Bragadeira para fixagdo do acionamento a palete| 5 |Madeira

de madeira
2 |Tampa da embalagem de cartao 6 |Armario de acionamento
3 |Palete de madeira 7 | Plinto (entregue numa embalagem separada para

os chassis R6...R9)
4 |Fitas - |-

Desembalar a embalagem de transporte horizontal como se seque:

1. Corte as cintas (4).

2. Remova a tampa (2).

3. Desapertar os parafusos que fixam a bragadeira (1) a palete de madeira.
4. Remova o plastico de protegao.

Desembalar a embalagem de transporte vertical como se seque:

1. Desaperte os parafusos que fixam as partes em madeira da palete de transporte.
2. Retire as partes em madeira.

3. Remova os grampos com os quais o armario do acionamento estd montado sobre a
palete de transporte, desapertando os parafusos de fixagao.

4. Remova o plastico de protecao.

Analise da entrega

O acionamento é entregue com:
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+ alinhamento do armario de acionamento

* moddulos opcionais (se encomendados) instalados em fabrica na(s) unidade(s) de controlo
* manuais apropriados do acionamento e dos médulos opcionais

» documentos de entrega.

Confirme se nao existem sinais de danos. Antes de proceder a instalagdo e operacgéo,
confirme a informacgao nas etiquetas de designacao de tipo do acionamento para verificar
se a entrega é do tipo correto.

Elevar o armario

AVISO!

A A elevacgao incorreta pode ser perigosa ou causar danos. Cumpra as leis e
regulamentacgdes locais aplicaveis a elevagao, tais como os requisitos do
planeamento da elevacéao, da capacidade e condigdo do equipamento de elevagao
e de formacgao do pessoal.

Eleve o armario do acionamento usando as pegas de elevagao.




Instalagdo mecénica 63

Eleve o armario para a sua posigao. O angulo maximo permitido das lingas elevagao é 20°
(10° para os chassis R10 e R11, IP54).

Max. 10°
A
¢
I e
=
[ |
R10, R11 IP54

Pegas de elevagao

Certificado de conformidade

O certificado esta disponivel na ABB Library em www.abb.com/drives/documents (documento
numero 3AXD10001061361).



http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD10001061361&LanguageCode=EN&DocumentPartId=&Action=LaunchDirect
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Declaragéo de conformidade

EU Declaration of Conformity

Machinery Directive 2006/42/EC

We

Manufacturer: ABB Oy

Address: Hiomotie 13, 00380 Helsinki, Finland.
Phone: +358 102211

declare under our sole responsibility that the following products:

Lifting bars, identified with material codes

64300971 64301284 64301411 64485342
64301047 64301306 64456695 64485351
64301063 64301314 64456725 64485369
64301080 64301322 64456822 64485377
64301101 64301331 64456881 64485458
64301136 64301349 64456890 68775558
64301152 64301357 64456920 68775540
64301187 64301365 64485296 3AUA5000013498
64301209 64301373 64485300 3AUA5000013504
64301250 64301381 64485318 3AUA0000055356
64301268 64301390 64485326 3AXD50000435524
64301276 64301403 64485334 3AXD50000435548

Lifting lugs, identified with material codes

64302621 64327151

used for lifting the following frequency converters and frequency converter components
ACS800LC types =x7LC, LC multidrives, -x07LC
ACS580, ACH580, ACQ580 types -07
ACS880 . types -x7, multidrives, -x07, -xx07
ACS880LC types —x7LC, LC multidrives, -x07LC, -xx07

identified with serial numbers beginning with 1 or 8

1/2 3AXD10000665649 rev.A
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4L HB HR
FApw

are in conformity with all the relevant lifting accessory requirements of EU Machinery Directive
2006/42/EC.

Person authorized to compile the technical file:
Name and address: Vesa Tiihonen, Hiomotie 13, 00380 Helsinki, Finland

Helsinki, 16 Dec 2019
Signed for and on behalf of:

Qe . ( _‘:L
= T ——
eter/lindgren Vesa Tiihonen
Vice President, ABB Oy Manager, Product Engineering and Quality
2/2 3AXD10000665649 rev.A

Movimentar o armario depois de desembalar

Movimentar o armario do acionamento com cuidado na posigao vertical. Evite inclinar a
unidade. O centro de gravidade do armario é elevado.
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Movimentar o armario com rodas

Pouse o armario sobre as rodas e movimente a mesma
com cuidado até proximo da sua localizagao final.

Remova as rodas levantando a unidade com um
guindaste, empilhador, porta paletes ou macaco.

Movimente o armario até a sua posig¢ao final com uma barra deslizante

Movimente o armario para a sua posi¢ao final com
uma barra de ferro. Coloque uma pega em madeira
no canto inferior do armario para nao danificar a estru-
tura do armario com a barra de ferro.

Fixagcao do armario ao chao e a parede ou teto

Regras gerais
» O acionamento deve ser instalado na posigao vertical.

» Deixe 400 mm (15.75”) de espaco livre acima do nivel basico do topo do armario para
refrigeragao.

* O armario pode ser instalado contra uma parede (a), ou de costas com outra unidade
(b).

» Deixe algum espaco (w) na lateral junto a dobradica para permitir que as portas abram
o suficiente. As portas devem abrir a 120° para permitir alimentar ou substituir o médulo
inversorou de acionamento
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> 400 mm (15.75")

- sl T
Y 120°

Nota 1: Qualquer ajuste de altura deve ser efetuado antes de fixar as sec¢des do armario
para o chdo ou umas as outras. O ajuste da altura pode ser efetuado usando calgos
metalicos entre o fundo do armario e o chao.

Nota 2: Dependendo do tamanho do armario, tem olhais de elevacao aparafusados ou
barras de elevagédo com orificios de levantamento. Se o armario for entregue com barras
de levantamento, retire-as. Guarde as barras para o descomissionamento. Os olhais de
elevacao aparafusados néo precisam de ser retirados, exceto se os orificios forem usados
para fixar o armario. Ligue todos os orificios ndo usados usando os parafusos existentes
e 0s anéis de vedacao incluidos. Aperte para 70 N-m (52 Ibf-ft).

- [ =
o 044 -l

Fixar o armario (unidades nao maritimas)

Alternativa 1 - Com grampos

1. Insira os grampos (incluidos) nas ranhuras gémeas ao longo dos cantos frontais e
posteriores da estrutura do chassis do armario e aparafuse-os ao chao com um parafuso.
A distancia maxima recomendadas entre os pontos de fixagao na extremidade frontal é
800 mm (31.5").

2. Se nao for possivel fixar na parte traseira, fixe o topo do armario a parede com linguetas
em L (ndo incluidas na entrega) aparafusadas a barra/olhais de elevagao com as
ferragens adequadas.
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Fixar o fundo ao chao Fixar o topo a parede
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=
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Alternativa 2 — Usando os furos no interior do armario

1. Fixe o armario ao chao através dos furos de aperto do fundo com parafusos M10 a M12
(3/8” a 1/2”). A distancia maxima recomendada entre os pontos de fixacao na extremidade
frontal € 800 mm (31.5”).

2. Se os orificios de aperto traseiros nao estiverem acessiveis, aperte o topo do armario
a parede com linguetas em L (ndo incluidas na entrega) aparafusadas a barra/olhais de
elevacéo.

Fixar o fundo ao chéao Fixar o topo do armario a parede

M16

7

U
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Alternativa 3 — Armarios com opgoes de plinto +C164 e +C179

Chassis R6...R9

1. Fixe o plinto ao chdo com os suportes incluidos na embalagem do plinto.

2. Levante o armario até ao plinto e fixe-o ao plinto com os suportes em L fornecidos com
0 mesmo.

Chassis R10 a R11

O plinto é fixado a estrutura do armario na fabrica. Fixe o plinto ao chdao com os suportes
em L que fixam o armario a palete de transporte.
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Diversos

Conduta de cabos no chao por baixo do armario

Pode ser construida uma conduta de cabos com 500 mm de largura por baixo da parte
central do armario. O peso do armario recai sobre as duas secg¢des transversais com 50
mm de largura, que o piso deve suportar.

Evite que o ar de refrigeragao circule da conduta de cabos para o armario com placas
inferiores. Para assegurar o grau de proteg¢do do armario, use as placas originais entregues
com a unidade. Com entradas de cabos definidas pelo utilizador, assegure o grau de
protegdo, a proteg¢ao contra incéndios e a conformidade EMC.

500 (19.68”)

rrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrr B e N 7 SIT7

50 (1.97”) 500 (19.68”) 50 (1.97”) el
>

Soldadura por arco

A ABB nao recomenda fixar o armario por soldadura por arco. No entanto, se a soldadura
por arco for a Unica opgao, ligue o condutor de retorno do equipamento de soldadura a
estrutura do armario a cerca de 0.5 metros (1°6”) do ponto de soldadura.

Nota: A espessura da zincagem eletrolitica da estrutura do armario € 100...200 micrometros
(4 a 8 mil).

AVISO!

A Certifique-se de que o fio de retorno esta ligado corretamente. A corrente de
soldadura ndo deve retornar através de qualquer componente ou cablagem do
acionamento. Se o condutor de retorno do equipamento de soldadura for ligado
incorretamente, o circuito de soldadura pode danificar os circuitos eletronicos no
armario.

AVISO!
Nao inale os fumos da soldadura.
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Instrucoes para planeamento da
instalacao elétrica

Conteudo deste capitulo

Este capitulo contém instrugdes para planeamento da instalagao elétrica do acionamento.

Limitacao da responsabilidade

A instalagdo deve ser sempre projetada e executada de acordo com as leis e regulamentos
locais aplicaveis. A ABB nao assume qualquer responsabilidade em instalacbes que nao
cumpram a lei local e/ou outros regulamentos. Além disso, se as instru¢des fornecidas pela
ABB nao forem cumpridas, podem ocorrer problemas ao acionamento que nao sao
abrangidos pela garantia.

Selecao do dispositivo de corte de alimentacao

Como standard o acionamento esta equipado com um dispositivo de corte principal.
Dependendo do tamanho do acionamento e das op¢des selecionadas, o dispositivo de
corte € um interruptor-seccionador ou um disjuntor de ar comprimido.

Selegao do contactor ou disjuntor principal

E possivel encomendar o acionamento com um contactor principal (opgdo +F250) ou com
um disjuntor em caixa moldada (opg¢ao +F289).
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Analise da compatibilidade do motor e do acionamento

Com o acionamento, use motores CA assincronos de indugao, motores sincronos de iman
permanente, servomotores CA de indugdo e motores sincronos de relutancia ABB (motores
SyncRM).

Selecione o tamanho do motor e o tipo de acionamento na tabela de gamas com base na
tensao de linha CA e na carga do motor. Encontra a tabela de gamas no manual de hardware
apropriado. Também pode usar a ferramenta DriveSize PC.

Certifique-se de que o motor suporta o pico de tensdo maximo nos terminais do motor.
Consulte Tabela de requisitos (pagina 72). Sobre as regras basicas de protegao do
isolamento do motor e dos rolamentos em sistemas de acionamento, consulte Protecéo
dos rolamentos e das chumaceiras do motor (pagina 72).

Nota:

» Consulte o fabricante do motor antes de usar um motor cuja tensdo nominal seja diferente
da tensao de linha CA ligada a entrada do acionamento.

» Os picos de tensao nos terminais do motor sao relativos a tenséo de alimentagao do
acionamento, ndo a tensao de saida do acionamento.

» Se o0 motor e o acionamento nao forem do mesmo tamanho, considere os seguintes
limites de operacdo do programa de controlo do acionamento para a tens&o e corrente
nominal do motor. Consulte os parametros apropriados no manual de firmware.

Protecao dos rolamentos e das chumaceiras do motor

O acionamento usa tecnologia moderna de inversores IGBT. Independentemente da
frequéncia, a saida do acionamento compreende impulsos de aproximadamente a tensao
do barramento CC do acionamento com um tempo de subida muito curto. A tenséo de
impulso pode ser quase o dobro nos terminais do motor, dependendo das propriedades de
atenuacéo e reflexdo do cabo do motor e dos terminais. Isto pode provocar stress adicional
no isolamento do motor e do cabo do motor.

Os acionamentos de velocidade variavel modernos com os seus impulsos rapidos de
aumento de tensao e frequéncias de comutagao elevadas podem provocar impulsos de
corrente que passam através das chumaceiras do motor. Isto pode provocar a eroséao
gradual das pistas da chumaceiras e elementos rolantes.

Os filtros du/dt protegem o sistema de isolamento do motor e reduzem as correntes da

chumaceira. Os filtros de modo comum opcionais reduzem principalmente as correntes
nas chumaceiras. As chumaceiras isoladas no lado-N (lado nao-acionado) protegem as
chumaceiras do motor.

Tabela de requisitos

Estas tabela mostram como selecionar o sistema de isolamento do motor e quando sao
necessarios um filtro du/dt e filtros comum e chumaceiras do motor isoladas no lado N (lado
nao-acionado). O ndo cumprimento dos requisitos ou uma instalagao incorreta podem
encurtar o tempo de vida ou danificar as chumaceiras do motor, o que anula a garantia.
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Esta tabela mostra os requisitos quando esta em uso um motor ABB.

Tipo de motor

Tensao nominal CA
de alimentacgio

Requisitos para

Sistema de | Filtros du/dt e de modo comum da ABB, chu-
isolamento maceiras do motor isoladas no lado-N
d t
© motor P.< | 100kW<P,< | P,=350KkW
100 kW e 350 kW ou
chassis < ou chassis 2
IEC 315 | IEC 315 < chas- IEC 400
sis < |IEC 400
P,<134hp| 134 hp<P,< P, 2469 hp
e chassis < 469 hp ou
NEMA 500 ou chassis > NE-
NEMA 500 < MA 580
chassis < NE-
MA 580
Bobinagem aleatodria U,<500V Norma - +N + N+ CMF
M2_, M3_e M4_
500 V < U,<600V |Norma +du/dt |+ N+ du/dt + N + du/dt +
CMF
ou
Reforcado - +N + N+ CMF
600 V < U,<690 V |Reforgado +du/dt |+ N + du/dt + N + du/dt +
(comprimento do ca- CMF
bo <150 m)
600 V < U,<690 V |Reforgcado - +N + N + CMF
(comprimento do ca-
bo > 150 m)
Bobinagem preforma-| 380 V < U,, <690 V |Norma n.a. + N+ CMF Py <500 kW:
daHX_e AM_ +N + CMF
Py =500 kW:
+N + du/df + CMF

Antigo” bobinagem
pré-formada HX e
modular

380 V < U, <690 V

Verifique com

o fabricante
do motor.

+ N + du/dt com tensdes acima de 500 V + CMF

Bobinagem aleatdria

0V < U,<500V

Cabo esmalta-

+N + CMF

o) .
HX_e AM_2) 550V <y <6go v |40 com fita de +N + du/dt + CMF
fibra de vidro
HDP Consulte o fabricante do motor

1) fabricada antes de 1.1.1998
2) para motores fabricados antes de 1.1 .1998, consulte as instrugdes adicionais com o fabricante do motor.
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Esta tabela mostra os requisitos quando é usado um motor ndo-ABB.

Tipo de motor |Tensdo nominal CA Requisitos para
de ali taca
¢ alimentagao Sistema de |Filtros du/dt e de modo comum da ABB, chu-
isolamento |maceiras do motor isoladas no lado-N
d t
o motor p < 100KWS P, < | P, 2350 kW
100 kW e 350 kW ou
chassis < ou chassis 2
IEC 315 IEC 315 < chas- IEC 400
sis < |IEC 400
P,<134hp| 134hp<P,< P, 2469 hp
e chassis < 469 hp ou
NEMA 500 ou chassis > NE-
NEMA 500 < MA 580
chassis < NE-
MA 580
Bobinagem aleatéria U,=420V Standard: - + N ou CMF + N+ CMF
e preformada U =1300V
420V < U, <500V |Standard: + du/dt +du/dt+ (Nou |+N+du/dt+
U =1300V CMF) CMF
ou
Reforgado: - + N ou CMF + N + CMF
ULL = 1600 V,
tempo de subi-
da de 0.2 mi-
crossegundos
500V < U,<600V Beforg:ado: + du/dt +du/dt+ (Nou [+ N +du/dt+
U =1600V CMF) CMF
ou
Reforgado: - + N ou CMF + N + CMF
U, =1800V
600V < U, =690 V |Reforgado: + du/dt +du/dt + N + N + du/dt +
U, =1800V CMF
Reforgado: - + N + CMF + N + CMF
U, = 2000V,
0.3 microsse-
gundos de
tempo de subi-
da’

1) Se a tensdo CC do circuito intermédio do acionamento for aumentada do nivel nominal devido a ciclos longos de travagem
por resisténcia, confirme com o fabricante do motor se s&o necessarios filtros de saida adicionais na gama de operagéo
aplicada ao acionamento.
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As abreviaturas usadas na tabela sdo descritas abaixo.

Abr. Definigao

U, Tens&o de linha CA nominal

U,_,_ Picos de tensdo composta nos terminais do motor suportados pelo isolamento do motor

P, Poténcia nominal do motor

du/dt filtro du/dt na saida do acionamento

CMF Filtro modo comum

N Chumaceira do lado N: chumaceira isolada do lado oposto ao ataque

n.a. motores desta gama de poténcias ndo estéo disponiveis como unidades standard.
Consulte o fabricante do motor

Disponibilidade do filtro du/dt e do filtro de modo comum por tipo de acionamento

Tipo de produto Disponibilidade do filtro du/dt Disponibilidade do filtro de modo
comum (CMF)
ACQ580-07 +E205 +E208

Requisitos adicionais para motores antideflagrantes (EX)

Se usar um motor anti-deflagrante (EX), cumpra as regras na tabela de requisitos acima.
Além disso, consulte o fabricante do motor para mais requisitos.

Requisitos adicionais para motores ABB de tipos diferentes de M2_, M3_, M4_, HX_
e AM_

Selecionar de acordo com os motores nao-ABB.

Requisitos adicionais para motores de alta poténcia e motores IP23 da ABB

A poténcia de saida nominal de motores de alta poténcia é superior a apresentadas para
o tamanho de chassis particular na EN 50347 (2001).

Esta tabela apresenta os requisitos para protegao do isolamento do motor e das chumaceiras
em sistemas de acionamento para as séries de motores bobinagem pré-formada da ABB
(por exemplo, M3AA, M3AP e M3BP).

Tensao nominal CA Requisitos para
de ali taca
¢ alimentagao Sistema de isola- Filtros du/dt e de modo comum da ABB, chumaceiras do
mento do motor motor isoladas no lado-N
P, <100 kW 100kW=P, < P, 2200 kW
200 kW
P, <140 hp 140 hps P, < P, 2268 hp
268 hp
U,=500V Norma - +N + N+ CMF
500V <U,=<600V [Norma + du/dt + du/dt+ N + du/dt + N + CMF
ou
Reforgado - +N +N + CMF
600V < U,<690V |Reforgcado + du/dt +du/dt+ N + du/dt + N + CMF
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Requisitos adicionais para motores de alta poténcia e motores IP 23 ndo-ABB

A poténcia de saida nominal de motores de alta poténcia é superior a apresentada para o
tamanho de chassis particular na EN 50347 (2001).

Se pretender usar um motor de alta poténcia nado ABB ou um motor IP23, considere estes
requisitos adicionais para protecao do isolamento do motor e das chumaceiras em sistemas
de acionamento:

» Se a poténcia do motor for inferior a 350 kW: Equipe o acionamento e/ou 0 motor com
estes filtros e/ou chumaceiras, de acordo com a tabela abaixo.

» Se a poténcia do motor for superior a 350 kW: Consulte o fabricante do motor

Tensao nominal CA de Requisitos para
alimentagao
: ¢ Sistema de isolamento |Filtros du/dt e de modo comum da ABB, chumacei-
do motor ras do motor isoladas no lado-N
P, <100 kW ou chassis |100 kW < P, < 350 kW ou
<IEC 315 IEC 315 < tamanho do
chassis < IEC 400
P,, <134 hp ou chassis <| 134 hp < P,, < 469 hp ou
NEMA 500 NEMA 500 < tamanho de
chassis < NEMA 580
U,420V Padrao: U, = 1300 V + N ou CMF + N ou CMF
420V < U, <500V Padréo: U, = 1300V + du/dt + (N ou CMF) + N + du/dt + CMF
ou
Reforgado: Uy, = 1600V, |+ N ou CMF + N ou CMF
tempo de subida de 0.2
microssegundos
500V < U,<600V Reforgado: Uy, = 1600V |+ du/dt + (N ou CMF) + N + du/dt + CMF
ou
Reforgado: U = 1800V |+ N ou CMF + N+ CMF
600V < U,<690V Reforgado: U, = 1800V |+ N +du/dt + N + du/dt + CMF
Reforgado: U, = 2000V, |* N+ CMF +N + CMF
tempo de subida de 0.3
microssegundos 1)

1) Se atenso CC do circuito intermédio do acionamento for aumentada do nivel nominal devido a ciclos longos de travagem
por resisténcia, confirme com o fabricante do motor se sdo necessarios filtros de saida adicionais na gama de operagao
aplicada ao acionamento.

Dados adicionais para calculo do tempo de subida e do pico de tensao linha-a-linha

Os diagramas abaixo mostram o pico de tensao de linha-a-linha relativo e a taxa de variacao
de tensdo em funcdo do comprimento do cabo do motor. Se precisar de calcular a tenséo
de pico real e o tempo de aumento da tens&o considerando o comprimento real do cabo,

proceda da seguinte forma:

+ Pico de tenséo linha-a-linha: Consulte o valor relativo U, /Uy no esquema abaixo e
multiplique o mesmo pela tensdo nominal de alimentacao (Uy).

« Tempo de aumento de tenséo: Leia os valores relativos U, /Uy and (du/dt)/Uy no
diagrama abaixo. Multiplique os valor pela tensao nominal de alimentacao (Uy) e substitua
na equacado t = 0.8 - U, /(du/df).
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Acionamento com filtro du/dt

B Acionamento sem filtro du/dt

/ Comprimentos do cabo do motor
U, /Uy Pico de tensdo linha-a-linha relativo
(du/dt)/Uy Valor relativo du/dt

Selecao dos cabos de poténcia

Instrugdes gerais

Selecione a poténcia de entrada e os cabos do motor de acordo com os regulamentos

locais.

» Corrente: Selecione um cabo capaz de transportar a corrente carga maxima.

+ Temperatura: para uma instalacao IEC, selecione um cabo dimensionado para, pelo
menos, 70 °C (158 °F) de temperatura maxima permitida do condutor de uso continuo.
Para a América do Norte, selecione um cabo dimensionado para, pelo menos, 75 °C

(167 °F).

+ Tensao: 600 V AC é aceite cabo de até 500 V AC. 750 V AC é aceite cabo de até
600 V AC. 1000 V AC é aceite cabo de até 690 V AC.
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Para cumprir com os requisitos EMC da marcagao CE, use um dos tipos de cabo aprovados.
Consulte Tipos de cabos de poténcia preferenciais (pagina 79).

O cabo simétrico blindado reduz a emissao eletromagnética de todo o sistema de
acionamento, assim como o stress no isolamento do motor, correntes da chumaceira e
desgaste.

A conduta metdlica reduz a emissao eletromagnética de todo o sistema de acionamento.
O condutor de protegao deve ter sempre uma condutividade adequada.

Exceto quando as regulamentacdes locais sobre cablagem indiquem o contrario, a area
de seccéo transversal do condutor de protecao deve cumprir as condigdes que requerem
a desconexao automatica da alimentacao exigida em 411.3.2. da IEC 60364-4-41:2005 e
suportar a corrente de falha esperada durante o tempo de desconexdo do dispositivo de
protecdo. A area de secc¢ao transversal do condutor de protecao pode ser selecionada na
tabela abaixo ou calculada de acordo com a 543.1 da IEC 60364-5-54.

Esta tabela apresenta a area de secc¢ao transversal minima do condutor de protegao
relacionada com o tamanho do condutor de fase de acordo com IEC/UL 61800-5-1 quando
o condutor de fase e o condutor de protegao sao fabricados no mesmo metal. Se este néo
for o caso, a area de seccéo transversal do condutor de protegao a terra deve ser
determinada de forma a produzir uma condutancia equivalente a que resulta da aplicacao
desta tabela.

Seccao dos condutores de fase Secc¢ado minima do condutor de prote¢ao correspon-
S (mm2) dente
Sp, (mm?2)
S<16 s
16<S<35 16
35<8S S/2

1) Para cumprir com a norma IEC/EN 61800-5-1 (UL 61800-5-1)
» use um condutor de protegao de a terra com uma area de secgao transversal minima de 10 mm2 Cu ou 16 mm2 Al
(como alternativa quando s&o permitidos os cabos de aluminio),
ou
» use um segundo condutor de protegao a terra da mesma area de secgao transversal que o condutor de protegao a terra
original,
ou
» use um dispositivo que desligue automaticamente a alimentagao se o condutor de protegao a terra estiver danificado.
Se o condutor de protecéo a terra estiver separado (ou seja, néo fizer parte do cabo de alimentacédo de entrada ou da
estrutura do cabo de alimentagéo de entrada), a area minima da secgao transversal deve ser:
+ 2.5 mm2 quando o condutor estiver protegido mecanicamente,
ou
* 4 mm2 quando o condutor ndo estiver protegido mecanicamente.

Tamanhos tipicos do cabo de poténcia

Consulte os dados técnicos.
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Tipos do cabo de poténcia

Tipos de cabos de poténcia preferenciais

Esta secc¢ao apresenta os tipos de cabo preferidos. Certifique-se de que o tipo de cabo
selecionado também cumpre os cédigos elétricos locais/estatais/nacionais.

Cabo simétrico e blindado (ou arma-
do) com condutores trifasicos e
uma blindagem (ou armadura), e

um condutor/cabo PE separado1

Tipo de cabo Usar como cablagem de entrada | Usar como cablagem de motor
de poténcia
Sim Sim
Cabo blindado simétrico (ou arma-
do) com condutores trifasicos e
condutor PE concéntrico como
blindagem (ou armadura)
Sim Sim
Cabo blindado simétrico (ou arma-
do) com condutores trifgsicos e
condutor PE simetricamente cons-
truido e uma blindagem (ou arma-
dura)
Sim Sim

1) E necessario um condutor PE separado se a condutividade da blindagem (ou armadura) do cabo néo for suficiente para

uso PE.

Tipos de cabo de poténcia alternativos

Cablagem de quatro condutores em
conduta ou revestimento de PVC
(condutores trifasicos e PE)

Tipo de cabo Usar como cablagem de entrada |Usar como cablagem de motor
de poténcia
Sim, com condutor de fase inferior |Sim, com condutor de fase inferior
PV a 10 mm2 (8 AWG) Cu. a 10 mm2 (8 AWG) Cu, ou motores

até 30 kW (40 hp).

Nota: Recomendamos sempre ca-
bos blindados ou armados ou cabla-
gem em condutas metalicas para
minimizar a interferéncia de radiofre-
quéncia.
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Um sistema de quatro condutores:
condutores trifasicos e um condutor
PE numa esteira de cabos

celvolse
Disposigéo de cablagem preferen-
cial para evitar o desequilibrio de
tensdo ou corrente entre as fases

/N

Se usar cabos de par unico
nao blindados numa rede
TI, certifique-se de que a
bainha exterior ndo condu-
tora (revestimento) dos ca-
bos tem um bom contacto
com uma superficie condu-
tora devidamente ligada a
terra. Por exemplo, instale
0s cabos numa esteira de
cabos devidamente ligada
a terra. Caso contrario, po-
de estar presente tensao na
bainha exterior ndo condu-
tora dos cabos e o que sig-
nifica a existéncia de risco
de choque elétrico.

Tipo de cabo Usar como cablagem de entrada |Usar como cablagem de motor
de poténcia
Sim Sim, com condutor de fase inferior
a 10 mm2 (8 AWG) Cu, ou motores
EMT até 30 kW (40 hp)
Cablagem de quatro condutores em
conduta metalica (condutores trifasi-
cos e PE), ex, EMT, ou cabo blinda-
do de quatro condutores
Sim Sim com motores até 100 kW
(135 hp). E requerida uma equali-
zagao potencial entre os chassis do
motor e do equipamento acionado.
Um cabo de quatro condutores
((Al/Cu blindado ou armado) bem
protegido (condutores trifasicos e
um PE)
PE Sim Nao
/ OXONE) AVISO!

Tipos de cabos de poténcia nao permitidos

Tipo de cabo

Usar como cablagem de entrada
de poténcia

Usar como cablagem de motor

PE

%
Cabo blindado simétrico com blinda-

gens individuais para cada condutor
de fase

Nao

Nao

Blindagem do cabo de poténcia

Se a blindagem do cabo for usada como unico condutor de terra de protecc¢ao (PE), confirme
se a condutividade cumpre os requisitos do condutor PE.
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Para suprimir eficazmente as emissbes de radiofrequéncia por conducgéao e radiacao, a
condutividade da blindagem do cabo deve ser pelo menos 1/10 da condutividade do condutor
de fase. Os requisitos séo facilmente cumpridos com uma blindagem em cobre ou aluminio.
Os requisitos minimos da blindagem do cabo do motor do acionamento sao apresentados
abaixo. Consiste numa camada concéntrica de fios de cobre com uma espiral aberta de
fita de cobre. Quanto melhor e mais apertada for a blindagem, mais baixo € o nivel de
emissdo e as correntes nas chumaceiras

Revestimento isolante

Espiral de fita de cobre

Blindagem fio de cobre

Isolamento interior

Al | W[N] =

Nucleo do cabo

Selecao dos cabos de controlo

Blindagem
Use apenas cabos de controlo blindados.

Use um cabo par entrancado de blindagem dupla para os sinais analégicos. Este tipo de
cabo é recomendado também para sinais de codificador de impulsos. Use um par
individualmente blindado para cada sinal. Nao use um retorno comum para sinais analogicos
diferentes.

Um cabo de blindagem dupla (a) € a melhor alternativa para sinais digitais de baixa tensao
mas um cabo de par entrangado de blindagem unica (b) é também aceitavel.

(@ ®

Sinais em cabos separados

Use cabos blindados separados para sinais analdgicos e digitais. Nao misture sinais de24 V
DC e 115/230 V AC no mesmo cabo.

Sinais que podem ser passados no mesmo cabo

Se a sua tensao ndo exceder 48 V, os sinais controlados por relé podem ser passados nos
mesmos cabos dos sinais da entrada digital. Os sinais controlados por relé devem ser
passado como pares entrangados.
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Cabo dos relés
O tipo de cabo com blindagem metalica (por exemplo OLFLEX da LAPPKABEL, Alemanha)
foi testado e aprovado pela ABB.

Cabo para consola de programagao do acionamento
Use EIA-485 com conector macho RJ-45 , cabo tipo Cat 5e ou superior. O comprimento
maximo permitido do cabo é 100 m.

Cabo para ferramenta PC

Ligue a ferramenta Drive composer PC ao acionamento através da porta USB da consola
de programagao. Use um cabo USB Type A (PC) - Type Mini-B (consola de programagéo).
O comprimento maximo do cabo é 3 m.

Passagem dos cabos

Instrugdes gerais — IEC

» Passe o cabo do motor afastado dos outros cabos. Os cabos de motor de varios
acionamentos podem ser passados em paralelo proximos uns dos outros.

* Instale o cabo do motor, de entrada de poténcia e de controlo em esteiras separadas.
» Evite percursos longos paralelos dos cabos do motor com outros cabos.

* Nos locais onde os cabos de controlo se cruzam com os cabos de poténcia, verifique
se estdo colocados num angulo, o mais proximo possivel, dos 90 graus.

* Nao devem ser passados cabos extra através do acionamento.

+ Confirme se as esteiras dos cabos tém boa ligacao elétrica entre si e aos elétrodos de
ligacdo a terra. Podem ser usados sistemas de esteiras de aluminio para equilibrar o
potencial local.

A figura seguinte ilustra as instru¢cées de passagem de cabos com um exemplo de
acionamento.

Nota: Quando o cabo do motor é simétrico e blindado e possui trechos paralelos curtos
com outros cabos (< 1.5 m), as distancias entre o cabo do motor e outros cabos podem
ser reduzidas pela metade.
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Cabo do motor

Cabo de entrada de poténcia

Cabo de controlo

Al W[ DN| ~

Cabo da resisténcias de travagem ou chopper (se presentes)

Blindagem/conduta do cabo do motor continuo ou estrutura para
equipamento no cabo do motor

Para minimizar o nivel de emissdo quando sao instalados interruptores de seguranca,
contactores, caixas de ligagao ou equipamentos similares no cabo do motor (i.e. entre o
acionamento e o motor):

* Instale o equipamento numa armacgao metalica.
* Use um cabo blindado simétrico ou instale a cablagem numa conduta metalica.

» Verifique se existe uma ligacao galvanica e continua na blindagem/conduta entre o
acionamento e o motor.

» Ligue a blindagem/conduta ao terminal de terra de prote¢cédo do acionamento e do motor.

Condutas do cabo de controlo separadas

Passe os cabos de controlo de 24 V CC e 230 V CA (120 V CA) em condutas separadas,
exceto se o0 cabo de 24 V CC estiver isolado para 230 V CA (120 V CA) ou isolado com
uma manga de isolamento para 230 V CA (120 V CA).

230 VAC 24V DC
(120 V AC)

230 V AC
(120 V AC)
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Implementacao de proteg¢ao contra curto-circuito e
sobrecarga térmica

Protecao da cablagem de entrada e o acionamento contra
curto-circuitos

Como padréao, o acionamento esta equipado com fusiveis internos CA (1). Os fusiveis
restringem os danos no acionamento e previnem danos no equipamento circundante no
caso de um curto-circuito no interior do acionamento.

Proteja o cabo de entrada com fusiveis ou disjuntor (2) de acordo com os regulamentos de
segurancga locais, a tensédo de entrada apropriada e a corrente nominal do acionamento
(veja o capitulo Dados técnicos (pagina 183)).

R6, R7
| o T T T T T T T 7
: j/)/d o |7 4—(‘ ::)
| | @ L |
| | s ()4
[ Lo J
R8...R11

Protecao do motor e do cabo do motor em curto-circuitos

O acionamento protege o cabo do motor e 0 motor em caso de curto-circuito se o cabo do
motor estiver dimensionado de acordo com a corrente nominal do acionamento. Nao sao
necessarios dispositivos de protecao adicionais.

Protecao do acionamento e dos cabos dos cabos de poténcia contra
sobrecarga térmica
O acionamento protege-se a si mesmo e aos cabos de entrada e do motor contra sobrecarga

térmica se os cabos estiverem dimensionados de acordo com a corrente nominal do
acionamento. N&o sdo necessarios dispositivos de protegdo térmica adicionais.

AVISO!

A Se o acionamento estiver ligado a multiplos motores, use um disjuntor separado
ou fusiveis para protecdo de cada cabo do motor e do motor contra sobrecarga.
A protegao contra sobrecarga do acionamento € ajustada para a carga total do
motor. Pode nao disparar devido a uma sobrecarga apenas no circuito de um
motor.
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Protecao do motor contra sobrecarga térmica

Segundo as normas, o motor deve ser protegido contra sobrecarga térmica e a corrente
deve ser desligada quando é detetada sobrecarga. O acionamento inclui uma fungao de
protecdo térmica que protege o motor e desliga a corrente quando necessario. Dependendo
do valor de um parametro do acionamento, a fungdo monitoriza um valor calculado de
temperatura (baseado num modelo térmico de motor) ou uma indicagao da temperatura
atual fornecida pelos sensores de temperatura do motor.

O modelo de protegao térmica do motor suporta retencdo de memoaria térmica e sensibilidade
a velocidade. O utilizador pode ajustar ainda mais o modelo térmico, inserindo dados
adicionais do motor e da carga.

Os tipos de sensor de temperatura mais comuns sao interruptor térmico (por exemplo,
Klixon), PTC ou Pt100.

Para mais informagéao, consulte o manual de firmware.

Protecao do acionamento contra falhas a terra

O acionamento esta equipado com uma funcgéao interna de protegéo de falha a terra para
proteger a unidade contra falhas a terra no motor e no cabo do motor. Esta ndo é uma
caracteristica de seguranca de pessoas ou protecao contra incéndios. Consulte 0 manual
de firmware para mais informacao.

Compatibilidade com o dispositivo de corrente residual

Este acionamento é adequado para ser usado com dispositivos de corrente residual Type
B.

Nota: Como norma, o acionamento contém condensadores ligados entre o circuito principal
e o chassis. Os condensadores e os cabos longos do motor aumentam a corrente de fugas
a terra e podem provocar falhas incobmodas em dispositivos de corrente residual.

Implementacao da funcao de paragem de emergéncia

E possivel encomendar o acionamento com uma fungéo de paragem de emergéncia (opg&o).

Para mais informacées, consulte 0 manual de opc¢des apropriado.

Caodigo Manual do utilizador Codigo do manual
da opgao (Inglés)

+Q951 Emergency stop, stop category 0 (option +Q951) for ACS580-07, ACH580- | 3AXD50000171828
07 and ACQ580-07 drives user's manual

+Q963 |Paragem de Emergéncia, Categoria 0 (opgdo +Q963) sem abertura do con-|3AXD50000171835
tactor principal com relé de sequranga para manual do utilizador dos aciona-
mentos ACS580-07, ACH580-07 e ACQ580-07

Implementagao da funcao de Binario seguro off

Consulte o capitulo A Fungéo de Binario seguro off (pagina 255).



https://search-ext.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50000171828&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=Launch
https://search-ext.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50000171835&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=Launch
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Implementagao da fungao ultrapassagem de perda de
poténcia

Se a entrada de tensao de alimentagéo for interrompida, o acionamento continua a funcionar
utilizando a energia cinética do motor em rotagéo. O acionamento continua completamente
operacional enquanto o motor rodar e gerar energia para o acionamento.

Se o acionamento estiver equipado com um contactor principal (opgéo +F250), este restaura
a alimentagao de entrada do acionamento apds um curto intervalo. A fonte de alimentacgao
para o circuito de controlo do contactor é protegida. Mantém o contactor fechado em
condicdes de falhas de poténcia curtas.Se o acionamento estiver equipado com uma fonte
de alimentagao auxiliar externa ininterrupta (opgao +G307), mantém o contactor principal
fechado em situagdes de falha de poténcia.

De notar que se a falha de poténcia for tdo longa que o acionamento dispare por subtensao,
serao necessarios um rearme de falha e um novo comando de arranque para continuar a
operacgao.

Implemente a fungéo de ultrapassagem de perda de poténcia, como se segue:

1. Ative a funcao de ultrapassagem de perda de poténcia do acionamento com o (parametro
30.31).

2. Ative o rearme automatico do motor apés uma falha de poténcia curta:

» Dependendo do modo de controlo do motor que esta a ser usado, defina 0 modo de
arranque automatico (parametro 27.01 ou 21.19).

» Defina o tempo de tempo rearme automatico (parametro 21.18).

AVISO!

A Certifique-se de que o arranque em rotagdo do motor ndo causa nenhum perigo.
Em caso de duvida, ndo implemente a funcao de ultrapassagem de perda de
poténcia.

Uso de condensadores de compensacao do fator de
poténcia com o acionamento

A compensacao do fator de poténcia ndo é necessaria com acionamento CA. No entanto,
se um acionamento vai ser ligado a um sistema com condensadores de compensacao
instalados, note as seguintes restrigdes.

AVISO!

A N&o ligue condensadores do fator de poténcia ou filtros de harmdnicas aos cabos
do motor (entre o acionamento e o motor). Estes ndo foram desenhados para
serem usados com acionamentos CA e podem provocar danos permanentes no
acionamento ou nos proprios condensadores e/ou filtros.

Se existirem condensadores de compensacao do fator de poténcia em paralelo com a
entrada do acionamento:
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1. Nao ligue um condensador de alta poténcia a linha de poténcia enquanto o acionamento
esta ligado. Esta ligacao provoca tensdes transitorias que podem disparar ou mesmo
danificar o acionamento.

2. Se acarga do condensador é aumentada/diminuida passo a passo quando o acionamento
CA ¢ ligado a linha de poténcia, assegure-se de que os passos de ligagao sédo
suficientemente baixos para n&o provocar transientes de tenséo que fazem disparar o
acionamento.

3. Confirme se a unidade de compensacao do fator de poténcia é adequada para usar em
sistemas com acionamentos CA, ou seja, com cargas geradoras de harmédnicas. Nestes
sistemas, a unidade de compensacao deve ser equipada com uma reactancia de bloqueio
ou com um filtro de harménicas.

Utilizagcao de um interruptor de seguranga entre o
acionamento e o motor

A ABB recomenda a instalagdo de um interruptor de seguranga entre o motor de imanes
permanentes e a saida do acionamento. O interruptor € necessario para isolar o motor do
acionamento durante os trabalhos de manutencéo no acionamento.

Implementacao da protecao térmica do motor com
certificacao ATEX

Com a opcao +Q971, o acionamento disponibiliza a fungao certificada de desconexao
segura de motor ATEX sem contactor, usando a fung¢ao de Binario seguro off do
acionamento. Para implementar a prote¢ao térmica de um motor em atmosfera explosiva
(motor Ex), também deve:

» usar um motor EX com certificagdo ATEX

» encomendar um moédulo de protecao de termistor certificado ATEX para o acionamento
(opgao +L357), ou adquirir e instalar um relé de prote¢ao compativel com ATEX

* realizar as ligagdes necessarias.

Para mais informacoées, consulte:

Manual do utilizador Caodigo do manual
(Inglés)

CPTC-02 ATEX-mddulo de protecao termistor certificado, Ex Il (2) GD (opgédo 3AXD50000030058

+L537+Q971) manual do utilizador

Controlar um contactor entre o acionamento e o motor

O controlo do contator de saida depende de como usa o acionamento, ou seja, qual o modo
de controlo do motor e qual modo de paragem do motor que selecionou.

Se tem o0 modo de controlo vetorial e a paragem do motor em rampa selecionada, abra o
contactor como se segue:

1. D& um comando ao acionamento.
2. Espere até o acionamento desacelerar o motor até a velocidade zero.

3. Abra o contactor.



https://search-ext.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50000030058&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=Launch
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Se tiver o modo de controlo vetorial e a paragem do motor por inércia, ou modo de controlo
escalar selecionado, abra o contactor como se segue:

1. Dé um comando ao acionamento.

2. Abra o contactor.

AVISO!

A Quando o modo de controlo vetorial estiver a ser usado, nunca abra o contator
de saida enquanto o acionamento controlar o motor. O controlo vetorial opera
extremamente rapido, muito mais rapido do que um contator demora a abrir os
contactos. Quando o Contator comega a abrir enquanto o acionamento controla
o0 motor, o controlo Vetor tenta manter a corrente de carga aumentando
imediatamente a tensdo de saida do acionamento para o maximo. Isto danifica,
Ou mesmo queima o contactor completamente.

Implementagao de uma ligagcao bypass

Se for requerido bypass, use contactores com encravamento mecanico ou elétrico entre o
motor e o acionamento e entre o motor e a linha de poténcia. Certifique-se, com o
encravamento, de que os contactores ndo podem ser fechados em simultaneo. A instalacéo
deve ser claramente marcada como definido na IEC/EN 61800-5-1, sub-clausula 6.5.3, por
exemplo, "ESTA MAQUINA ARRANCA AUTOMATICAMENTE".

A ligacao de bypass esta disponivel como uma opcao instalada de fabrica para alguns tipos
de acionamento instalados em armario. Consulte a ABB para mais informacéo.

AVISO!
A Nunca ligue a saida do acionamento a rede elétrica de poténcia. A ligagao pode
danificar o acionamento.

Protecao do contactos das saidas a relé

Quando desligadas as cargas indutivas (relés, contactores, motores), estas provocam picos
de tenséo.

E altamente recomendado equipar as cargas indutivas com circuitos de atenuacéo de ruidos
(varistores, filtros RC [CA] ou diodos [CC]) para minimizar as emissdes EMC quando sao
desligadas. Se nao forem suprimidos, os disturbios podem ligar-se capacitativa ou
indutivamente a outros condutores do cabo de controlo e provocar o mau funcionamento
de outras pecas do sistema.

Instale o componente de protecdo o mais proximo possivel da carga indutiva. Nao instale
os componentes de protecdo nas saidas a relé.
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Implementar a ligagao de um sensor de temperatura do
motor

AVISO!
A A IEC 60664 e IEC 61800-5-1 exigem isolamento duplo ou reforgado entre as
partes vivas e as partes acessiveis quando:

* as partes acessiveis ndo sao condutoras, ou
* as partes acessiveis sao condutoras, mas nao estao ligadas a terra de protecao.

Cumpra com este requisito ao planear a ligagao do sensor de temperatura do
motor ao acionamento.

Existem as seguintes alternativas de implementacéo:
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1. Se existir isolamento duplo ou reforcado entre o sensor e as partes vivas do motor: Pode

ligar o sensor diretamente as entradas analdgicas/digitais do acionamento. Consulte as
instrucdes de ligagcdo do cabo de controlo.

Se existir isolamento basico entre o sensor e as partes vivas do motor: Pode ligar o
sensor as entradas analégicas/digitais do acionamento. Todos os outros circuitos ligados
as entradas digitais e analégicas (tipicamente circuitos com tensao extra baixa) devem
estar:

» protegidos contra contacto, e

» jsolados com isolamento basico dos outros circuitos de baixa tensdo. O isolamento
deve ser dimensionado para o mesmo nivel de tensao do circuito principal do
acionamento.

Nota: Os circuitos de tensao extra baixa (tais como 24 V CC) normalmente ndo cumprem
com estes requisitos.

Como alternativa, pode ligar o sensor com isolamento basico a(s) entrada(s)
analdgica(s)/digital(ais) do acionamento, se nao ligar nenhum outro circuito de controlo
externo as entradas digitais e analdgicas do acionamento.

Pode ligar o sensor ao acionamento através de um moédulo opcional. O sensor e o médulo
devem formar um isolamento duplo ou reforcado entre as partes ativas do motor e a
unidade de controlo do acionamento. Consulte Ligagdo do sensor de temperatura do
motor ao acionamento através de um modulo opcional (pagina 90).

Pode ligar o sensor ao acionamento a uma entrada digital do acionamento através de
um relé externo. O sensor e o relé devem formar um isolamento duplo ou reforcado
entre as partes ativas do motor e a unidade de controlo do acionamento.

Ver as seccgoes,

Al1 and Al2 as Pt100, Pt1000, Ni1000, KTY83 e KTY84 entradas de sensor
(X1) (pagina 132)

Unidade de controlo (pagina 125)

Modulo de extensdo multifuncées CMOD-02 (externo 24 V CA/CC e interface PTC
isolada) (pagina 285)

Ligagcao do sensor de temperatura do motor ao acionamento através

de um médulo opcional

Esta tabela apresenta:

tipos de modulos opcionais que pode usar para a ligacéo do sensor de temperatura do
motor

isolamento ou nivel de isolamento que cada modulo opcional forma entre o seu conector
do sensor de temperatura e outros conectores

tipos de sensores de temperatura que pode ligar a cada modulo opcional

o requisito de isolamento do sensor de temperatura para formar, juntamente com o
isolamento do médulo opcional, um isolamento reforgado entre as partes ativas do motor
€ a unidade de controlo do acionamento.
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Modulo opcional

Tipo de sensor de

Requisito de isolamento do

temperatura sensor de temperatura
Tipo Isolamento PTC | KTY | Pt100,
Pt1000
CMOD-02 Isolamento reforgado entre o X - - Nenhum requisito especial
conector do sensor e outros
CPTC-02 conectores (incluindo o conec- X - - Nenhum requisito especial

tor da unidade de controlo do
acionamento). —> N&o existem
requisitos especiais para o ni-
vel de isolamento de termistor.
(A unidade de controlo do
acionamento tem compatibili-
dade PELV também quando
0 médulo e um circuito de
protecao termistor séo instala-
dos.)

Fornecimento de poténcia aos circuitos auxiliares

O acionamento esta equipado com um transformador de tensao auxiliar que alimenta, por

exemplo, a(s) unidade(s) de controlo e ventoinha(s) do armario.

O utilizador deve fornecer estas opg¢des de fontes de alimentacéo externas:

» +G300/+G301: Aquecedores de armario e/ou iluminagao (230 ou 115V CA; fusivel
externo: 16 A gG)

+ +G307: Ligagao para uma alimentagao de poténcia ininterrupta (230 ou 115 V AC; fusivel
externo 16 A gG)
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Instalacao elétrica

Conteudo deste capitulo

Este capitulo apresenta instrugdes sobre as ligagdes do acionamento.

Aviso

AVISO!

A Se nédo é um profissional elétrico qualificado, ndo realize qualquer trabalho de
instalacao ou de manutengao. Cumpra as instrugdes de seguranga do acionamento.
Se as ignorar, podem ocorrer ferimentos ou morte, ou danos no equipamento.

Colocacao dos autocolantes do dispositivo na porta do
armario

E entregue uma etiqueta multilingue do dispositivo com o acionamento. Cole os autocolantes
no idioma local sobre os textos em Inglés; consulte a secgao Interruptores e luzes na
porta (pagina 46).
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Esquema das entradas de cabo (chassis R6...R9)

O esquema da entrada e dos terminais de ligagéo da entrada pelo fundo do cabo do motor
do chassis R9 sem filtro du/dt (opgao +E205) é apresentado abaixo. Os acrilicos de protegéo
em frente dos terminais sdo removidos. O esquema ¢é similar para os outros tamanhos de

chassis.
]
e
' il_;
d|
@
L1, L2, L3 Terminais do cabo de entrada de poténcia
U2, vz, w2 Terminais do cabo do motor
1 Abragadeira
2 Terminal (terra) PE
3 Almofada condutora EMI para ligagdo a terra das blindagens exteriores dos cabos de
controlo
4 Entrada do cabo de poténcia
Entrada do cabo de controlo
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Esquema das entradas de cabo (chassis R10 a R11)

O esquema da entrada e dos terminais de ligagéo da entrada pelo fundo do cabo do motor
do chassis R10 é apresentado abaixo. Os acrilicos de prote¢cao em frente dos terminais
sdo removidos. O esquema ¢é similar para o chassis R11.

L1, L2, L3 Terminais do cabo de entrada de poténcia
Uz, v2, w2 Terminais do cabo do motor

1 Abragadeira

2 Entrada do cabo de entrada

3 Terminal (terra) PE

4 Almofada condutora EMI para ligagéo a terra das blindagens exteriores dos cabos de

controlo

Entrada do cabo do motor

()}

Entrada do cabo de controlo

Ligacao do cabo do motor no lado do motor

Ligue os cabos de poténcia no lado do motor.

Para uma interferéncia minima de radiofrequéncia, ligue a terra a blindagem do cabo a 360
graus na entrada de cabo da caixa de terminais do motor.




96 Instalagéo elétrica

Medicao do isolamento

Medicao do isolamento do acionamento

AVISO!

A N&o realize qualquer teste de tolerancia de tensdo ou testes de resisténcia do
isolamento a qualquer parte do acionamento, pois os testes podem danificar o
acionamento. Todos os acionamentos foram testados na fabrica quanto ao
isolamento entre o circuito principal e o chassis. Além disso, existem circuitos de
limitagdo de tens&o no interior do acionamento que podem cortar a tensdo de
teste imediatamente.

Medicao do isolamento do cabo de entrada de poténcia

Antes de ligar o cabo de alimentagcao de entrada a unidade, mega o seu isolamento de
acordo com os regulamentos locais.

Medicao do isolamento do motor e do cabo do motor

AVISO!
Cumpra as instrugbes de seguranca do acionamento. Se ignorar as

mesmas, podem ocorrer ferimentos ou morte, ou danos no equipamento.
Se nao for um eletricista profissional qualificado, nao realize trabalhos de
instalacdo ou de manutengéo.

1. Execute os passos na secgao Precaugbes de segurancga elétrica (pagina 18) antes de
iniciar o trabalho.

2. Confirme se o cabo do motor esta desligado dos terminais de saida do acionamento.

3. Meca a resisténcia de isolamento entre cada condutor de fase e o condutor de protegao
a terra. Use uma tensdo de medida de 1000 V CC. A resisténcia de isolamento de um
motor ABB deve ser superior a 100 Mohm (valor de referéncia a 25 C [77°F]). Sobre a
resisténcia de isolamento de outros motores, consulte as instrucbes do fabricante.

Nota: A presenca de humidade no interior da caixa do motor reduz a resisténcia do
isolamento. Se suspeitar da presenca de humidade no motor, seque o motor e realize
a medi¢ao novamente.

01
/=" M '\ U1-PE, V1-PE, W1-PE
O

1000 V DC, \ 3~
> 100 Mohm © W1 PE
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Verificagao de compatibilidade do sistema de ligagcao a
terra

Um acionamento standard pode ser instalado num sistema TN-S ligado simetricamente a
terra. Se instalar o acionamento em outro sistema, pode ser necessario desligar filtro EMC
e o varistor terra-fase. Consulte as secgdes Quando desligar o varistor terra-fase: sistemas
TN-S, IT, de redes flutuantes e delta de ponto médio (pagina 291), Desligar o filtro EMC e
o varistor terra-para-fase (chassis R6...R9) (pagina 294) e Desligar o varistor terra-para-fase
(chassis R10 e R11) (pagina 294).

AVISO!
Nao instale o acionamento com o filtro EMC ligado a um sistema para o qual o

A filtro ndo é adequado. Isto pode ser perigoso ou danificar o acionamento.

AVISO!

Nao instale o acionamento com o varistor terra-para-fase ligado a um sistema
cujo varistor ndo seja o adequado. Se o fizer, o circuito de varistores pode ser
danificado.
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Ligacao dos cabos de poténcia

Preparacao das extremidades do cabo e ligagao a terra a 360 graus
na entrada do cabo

1. Desnude 3...5cm (1 1/4 ... 2 in) do isolamento exterior dos cabos nas entradas de cabo
com mangas condutoras para ligagao a terra a 360° a alta frequéncia.

2. Prepare as pontas dos cabos.

AVISO!
Aplique massa lubrificante nos condutores de aluminio descarnados antes de
os fixar aos terminais de cabo em aluminio nao revestidos. Cumpra as

instrucdes do fabricante da massa lubrificante. O contacto aluminio-aluminio
pode provocar oxidacao nas superficies de contacto

3. Se for usado isolamento contra incéndios, faga uma abertura na peca de fibra de acordo
com o didmetro do cabo.

4. Passe os cabos através da placa de entrada.
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5. Remova os bucins de borracha da placa de entrada para os cabos a ligar. Corte os furos
adequados nos bucins de borracha. Faca deslizar os bucins para os cabos. Passe os
cabos através da placa de entrada e coloque os bucins nos orificios.

6. Fixe as mangas condutoras as blindagens do cabo com bragadeiras de cabo. Amarre
as mangas condutoras n&o utilizadas com bragadeiras. E mostrado abaixo um exemplo
de entrada inferior. Para a entrada superior, coloque o bucim de borracha para cima.
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Esquema de ligagao

|
|
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1 |Use um cabo PE de ligagéo a terra separado (1a) ou um cabo com um condutor PE separado (1b) se a
condutividade da blindagem n&o cumprir com os requisitos para o condutor PE.

2 |E recomendada a ligagao a terra a 360-graus se for usado cabo blindado. Ligue & terra a outra extremi-
dade da blindagem do cabo de entrada ou do condutor PE no quadro de distribuigéo.

E necessaria a ligacdo a terra a 360 graus.

Contator de linha (opgéo +F250)

Filtro de modo comum (opgdo +E208 para chassis R6 a R9). Standard nos chassis R10 e R11.

filtro du/dt (opcédo +E205)

N[ ool M| W

Use um cabo de ligagao a terra separado se a blindagem n&o cumprir com os requisitos da IEC 61439-
1 e ndo existir um condutor simetricamente construido no cabo.

8 |Modulo de acionamento

Nota: Se existir um condutor de ligagdo a terra simetricamente construido no cabo do motor, além da blindagem
condutora, ligue o condutor de ligacao a terra ao terminal de ligagéo a terra nos lados do motor e do aciona-
mento.

Nao use um cabo de motor de construgao assimétrica. A ligagdo do quarto condutor ao motor aumenta as
correntes nas chumaceiras e provoca um maior desgaste.

*) Interruptor-seccionador ou disjuntor de caixa moldada (opgao +F289) e fusiveis separados nos chassis R8
a R11.

**) Os terminais de saida U2, V2 e W2 estéo incluidos com a opgéo +E205 e nas chassis R10 e R11.
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Procedimento de ligagao (chassis R6...R9)

Esta secgao aplica-se a acionamentos com entrada e saida pelo fundo de cabos de poténcia.

1. Execute os passos na secgao Precaugbes de segurancga elétrica (pagina 18) antes de
iniciar o trabalho.

2. Abra a porta do armario.

3. Para acionamentos sem opc¢éo +E205: Para remover a placa de montagem, desaperte

os parafusos de montagem e desligue os conectores na parte superior da mesma:

Conectores de alimentagao de tensao auxiliar X23, X22 e X21

Contator dos conectores de controlo: X3, X6

Contator do conector de feedback X250 com opg¢ao +F250

Conector de alimentacao X8 e de controlo X505 do ventilador da porta do armario

Conector X300 do aquecedor do armario com opgao +G300.

Para acionamentos sem opc¢éo +E205: Remova os acrilicos de protecao (4a, 4b, 4c e

4d). Para remover o acrilico nos terminais do cabo de poténcia, liberte os clipes com
uma chave de parafusos e retire-0. Para acionamentos com opg¢ao +E205: Remova os
acrilicos 4a, 4b.

.
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5. Para acionamentos sem opcao +E205: Faga os furos no acrilico para os condutores do

cabo do motor.
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6. Ligue as blindagens entrangadas dos cabos do motor ao barramento de terra e os
condutores de fase aos terminais U2, V2 e W2 do modulo de acionamento. Para
acionamentos com filtro du/dt (op¢do +E205), ligue os condutores de fase aos terminais
T1/U2, T2/V2 e T3/W2 do armario com bornes de cabo.

7. Ligue as blindagens entrangadas dos cabos de entrada e o cabo de ligacao a terra
separado (se presente) ao terminal PE do armario e os condutores de fase aos terminais
L1, L2 e L3.

-
o ©
I
M
O
O
I ]
10000000000 O 0
=] o
C— - 0 LLIT
)
=
=
: —_ —
—_— —

8. Aperte os parafusos do cabo de poténcia com o binario apresentado em Dados de
terminal e de entrada para os cabos de poténcia (pagina 193).

9. Reinstale os acrilicos e a placa de montagem.

Procedimento de ligagao (chassis R6 e R7 com op¢oes +H351 e +H353)

1. Execute os passos na secg¢ao Precaugbes de segurancga elétrica (pagina 18) antes de
iniciar o trabalho.

2. Abra a porta do armario.
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3. Retire os acrilicos de protecéo.

4. Ligue as blindagens entrancadas dos cabos do motor ao barramento de terra e os
condutores de fase aos terminais U2, V2 e W2 do mddulo de acionamento.
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5. Ligue as blindagens entrangadas dos cabos de entrada e o cabo de ligacdo a terra

separado (se presente) ao terminal PE do armario e os condutores de fase aos terminais
L1, L2 e L3.

2 N =7
L Sl O\
S »- AN

AUy % f
. l//,,:: : g
6§
5 ! -. !‘!‘/‘”g“/‘
N ‘ i;

6. Aperte os parafusos do cabo de poténcia com o binario apresentado em Dados de
terminal e de entrada para os cabos de poténcia (pagina 193).

7. Reinstale os acrilicos e a placa de montagem.

Procedimento de ligagao (chassis R8 e R9 com op¢oes +H351 e +H353)

1. Execute os passos na secgao Precaucgbes de seguranca elétrica (pagina 18) antes de
iniciar o trabalho.

2. Abra a porta do armario.
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3. Retire os acrilicos de protecéo.

4. Ligue as blindagens entrancadas dos cabos do motor ao barramento de terra e os
condutores de fase aos terminais U2, V2 e W2 do mddulo de acionamento.
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5. Ligue as blindagens entrangadas dos cabos de entrada e o cabo de ligacdo a terra
separado (se presente) ao terminal PE do armario e os condutores de fase aos terminais
L1, L2 e L3.

6. Aperte os parafusos do cabo de poténcia com o binario apresentado em Dados de
terminal e de entrada para os cabos de poténcia (pagina 193).

7. Reinstale os acrilicos e a placa de montagem.
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Procedimento de ligagao (chassis R10 e R11)

1. Execute os passos ha sec¢ao Precaugbes de seguranga elétrica (pagina 18) antes de
iniciar o trabalho.

2. Abra a porta do armario.

3. Retire o acrilico de protecao.

4. Remova a placa de montagem da ventoinha da porta. Consulte a sec¢cao Substituicao
da ventoinha da porta (chassis R10 e R11) (pagina 151).

5. Ligue as blindagens entrangadas dos cabos do motor ao barramento de terra e os
condutores de fase aos terminais U2, V2 e W2 do modulo de acionamento.

6. Ligue as blindagens entrangadas dos cabos de entrada e o cabo de ligagao a terra
separado (se presente) ao terminal PE do armario e os condutores de fase aos terminais
L1, L2 e L3.
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7. Aperte os parafusos do cabo de poténcia com o binario apresentado em Dados de
terminal e de entrada para os cabos de poténcia (pagina 193).

8. Reinstale os acrilicos e a placa de montagem.
Procedimento de ligagao (chassis R10 e R11 com opgdes +H351 e
+H353)

1. Execute os passos na secg¢ao Precaucgbes de segurancga elétrica (pagina 18) antes de
iniciar o trabalho.

2. Abra a porta do armario.
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3. Com entrada pelo topo (opgédo +H351) e saida pelo fundo: Desaperte os parafusos de

montagem e retire a protecéo.

Remova a placa de montagem da ventoinha da porta. Consulte a secgao Substituicdo

da ventoinha da porta (chassis R10 e R11) (pagina 151).
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4. Com entrada e saida pelo topo (opgdes +H351 e +H353): Remova as protegdes e a
ventoinha da porta (consulte Substituicdo da ventoinha da porta (chassis R10 e
R11) (pagina 151)). Desaperte os parafusos de montagem e retire as protegdes.

5. Ligue as blindagens entrangadas dos cabos do motor ao barramento de terra e os
condutores de fase aos terminais U2, V2 e W2 do modulo de acionamento.

N
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6. Ligue as blindagens entrangadas dos cabos de entrada e o cabo de ligacéo a terra
separado (se presente) ao terminal PE do armario e os condutores de fase aos terminais
L1, L2 e L3.
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7. Aperte os parafusos do cabo de poténcia com o binario apresentado em Dados de
terminal e de entrada para os cabos de poténcia (pagina 193).

8. Reinstale os acrilicos e a placa de montagem.

Ligacao dos cabos de controlo

Consulte o capitulo Unidade de controlo (pagina 125) sobre as ligagdes de E/S por defeito
do programa de controlo do acionamento. As ligagdes de E/S por defeito podem ser
diferentes com algumas opcdes de hardware; consulte os esquemas de circuito entregues
com o acionamento sobre a cablagem atual.

Ligue os cabos como descrito acima Resumo do procedimento de ligagdo do cabo de
controlo (pagina 112).
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Resumo do procedimento de ligagao do cabo de controlo

AVISO!
Cumpra as instrugdes no capitulo Instru¢ées de seguranca. Se ignorar as mesmas,
podem ocorrer ferimentos ou morte, ou danos no equipamento.

1. E necessario parar o acionamento e executar os passos na seccdo Precaucdes de
seguranca elétrica (pagina 18) antes de iniciar o trabalho.

2. Passe os cabos de controlo pelo interior do armario como descrito na secgao Ligacao
a terra das blindagens exteriores dos cabos de controlo na entrada do
armario (péagina 112).

3. Passe os cabos de controlo como descrito na sec¢ao Passagem dos cabos de controlo
no interior do armario (pagina 115).

4. Ligue os cabos de controlo como descrito nas sec¢des

» Ligacdo da cablagem externa para a unidade de controlo ou bloco terminais de E/S
opcional (pagina 118)

» Ligacdo dos botbes de pressdo da paragem de emergéncia (opgdes +Q951 e
+Q963) (pagina 119)
* Ligacg&o do circuito de Binario seguro off (pagina 120)

» Ligagéo dos cabos de alimentagdo de poténcia externos para o aquecedor do armario
(opcéao +G300) (pagina 120)

Ligacao a terra das blindagens exteriores dos cabos de controlo na
entrada do armario
Ligue a terra as blindagens exteriores de todos os cabos de controlo a 360 graus nas

almofadas condutoras EMI, como se segue (séo apresentadas abaixo construgdes de
exemplo, podendo variar o hardware atual):

1. Desaperte os parafusos de fixagado das almofadas condutoras EMI e retire as almofadas.

2. Faga os furos adequados nos bucins de borracha na placa de entrada e passe os cabos
através dos bucins e das almofadas.

3. Desnude o revestimento plastico do cabo acima da placa de entrada o suficiente para
assegurar uma ligacao correta da blindagem descarnada e das almofadas condutoras
EMI.

4. Aperte os dois parafusos de aperto para que as almofadas condutoras EMI pressionem
ligeiramente em volta da blindagem exposta.
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Nota 1: Mantenha as blindagens continuas o mais préximo possivel dos terminais de
ligacdo. Fixe os cabos mecanicamente na entrada de alivio de presséo.

Nota 2: Se a superficie exterior da blindagem nao for condutora:

» Corte a blindagem no ponto médio da parte desnudada. Cuidado para nao cortar os
condutores ou o fio de ligacao a terra (se existir).

* Rode a blindagem de forma a expor a sua superficie condutora.

» Cubra a blindagem exposta e o cabo desnudado com fita de cobre para garantir uma
blindagem continua.

Cabo desnudado

Superficie condutora da blindagem exposta

O| ©| >

Parte desnudada coberta com fita de cobre

?@\\ 1 Blindagem do cabo

2 Fita de cobre

N :
\@ 3 Par torcido blindado

Fio de ligacéo a terra

T @

B (e
)

i Y

®)

Nota para entrada de cabos pelo topo: Pode ser garantida protegao IP e EMC suficiente
quando cada cabo tem o seu préoprio bucim de borracha. No entanto, se existir mais de um
cabo por bucim, planeie a instalagdo com antecedéncia como se segue:

1. Faca uma lista dos cabos que entram no armario.

2. Divida os cabos que vao para a esquerda e os que vao para a direita para evitar o
cruzamento desnecessario de cabos dentro do armario.

3. Divida os cabos pelo tamanho.
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4. Agrupe os cabos de cada bucim como se segue certificando-se que cada cabo faz um
bom contacto com as almofadas em ambos os lados.

Diametro do cabo em mm Nr. maximo de cabos por bucim
<13 4
<17 3
<25 2
=25 1

5. Organize os conjuntos de acordo com o tamanho, do mais espesso para o mais fino,

entre as almofadas condutoras EMI.

6. Se passar mais de um cabo através de um bucim, este deve ser selado aplicando Loctite

5221 no interior do bucim.
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Passagem dos cabos de controlo no interior do armario

O percurso dos cabos de controlo é apresentado abaixo no chassis R9. O percurso é similar

ao chassis R6, R7 e R8.

X504 (+L504)
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O percurso dos cabos de controlo para chassis R10 a R11 é apresentado abaixo.
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Ligagado da cablagem externa para a unidade de controlo ou bloco
terminais de E/S opcional

Nota: Mantenha os pares do fio de sinal torcidos o0 mais préximo possivel dos terminais.
Torcendo o fio juntamente com o seu fio de retorno reduzem-se os disturbios causados
pelo acoplamento indutivo.

Nota: Deixe uma folga para os cabos de controlo, para ser possivel levantar ligeiramente
a placa de montagem da unidade de controlo quando o médulo de acionamento é
substituido.

Ligue a terra as blindagens do par de cabos e todos os cabos de ligagao a terra ao grampo
de ligacéao a terra.
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Deixe as outras extremidades das blindagens do cabo de controlo desligadas ou ligue as
mesmas a terra indiretamente através de um condensador de alta frequéncia com alguns
nanofarads, ex, 3.3 nF / 630 V. A blindagem também pode ser ligada a terra diretamente

em ambas as extremidades se estiverem na mesma linha de terra sem queda de tenséao

significativa entre as extremidades.

Ligue os condutores aos terminais apropriados (consulte Esquema de ligagdo de E/S por
defeito (pagina 127)) da unidade de controlo ou com a opg¢ao +L504 ao bloco terminal X504.

Ligagado dos botoes de pressao da paragem de emergéncia (opgoes
+Q951 e +Q963)

Consulte os esquemas de circuito entregues com o acionamento para ligagéo do circuito
de paragem de emergéncia e os manuais de utilizador dos opcionais.

Chassis R6...R9

X951 Ligacoes internas

@ 1 | Botéo de presséo de paragem de emergéncia na
@ D porta do armario

<12 —

T ~ ~ ~ .

@ RS PO I 2 | Botéo de pre§§ao de paragem de emergéncia na
@ ‘ porta do armario

% Q4 —F — — — — -
@ b5 - o 5 O, 3 | Circuito de paragem de emergéncia
@ 6 — — — — — - 4 | Botdo de reposicao da paragem de emergéncia na
® {g I (R e } porta do armario

@

et R B 5 | Indicagido de paragem de emergéncia na porta do

<——9 — armario
®

T 10 Ligagdes do cliente

6 | Botdo de paragem de emergéncia externo do
cliente

7 | Reposicéo de paragem de emergéncia externo do
cliente

* | Remova as pontes 3—4 e 5-6 se existir um botao
de paragem de emergéncia externo. As ligacbes
da ponte s&o instaladas apenas se estiver em uso
0 botao de pressao da porta do armario.
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Chassis R10 a R11

X951 Ligagoes do cliente
1 | Reposicdo de paragem de emergéncia externo do
L = }7 -1 cliente
—192 —t — — — — - } @ 2 | Botédo de paragem de emergéncia externo do
T cliente
g L g
\ * | Remova as pontes 3—4 e 5-6 se existir um botéo
4 —r — — = — - de paragem de emergéncia externo. As ligagcbes
5 A . @ da ponte sao instaladas apenas se estiver em uso
o botéo de presséao da porta do armario.
6* S, _

Ligagao do circuito de Binario seguro off

Ligue o circuito de Binario seguro off do cliente como descrito no capitulo Safe torque off
function_en.xml.

Para acionamentos com op¢des +Q951 e +Q963, ligue o circuito de Binario seguro off ao
bloco terminal X969 — nao aos terminais STO da unidade de controlo:

A | Ligagbes internas B | Ligacdes do cliente
® e
1 | sTO OUT1 1 | sTO OUT1
2 | STO IN1 @ —=r— 1 —"1@ 2 | STOIN1
1
3 | STOIN2 @ < T2 - @ 3 | STOIN2
4 |sTOOUT2 @ % 77 @ 4 | STOOUT2
1
5 | STO INTERNAL @ E a @

() =>t—5 —

*Remova as pontes 1-2 e 3-4 se existir uma fungéo externa de Binario seguro off.

Ligagdo dos cabos de alimentagao de poténcia externos para o
aquecedor do armario (opgao +G300)

Ligue os cabos de alimentacao de poténcia externa para o aquecedor do armario ao bloco
terminal X300 na parte de tras da placa de montagem.
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Chassis R6...R9
X300
N—>—1 —
L—=—2 — 1 Cablagem interna do aquecedor do armario: aque-
cedor off/falha = contacto aberto.
PE —>1—PE —]
e @
— 5
Chassis R10.. R11 1 Cablagem interna do aquecedor do armario: aque-
cedor off/falha = contacto aberto.
Q95
L—— 1 —
N——>— 3 —
X300
PE —>— XPE95
— T @ ]
— 2

Ajustar a gama de tensao do transformador da tensao de
controlo auxiliar (T21)

Ligue os cabos da alimentacgao de poténcia do transformador auxiliar de controlo de tensao,
segundo a tensao de poténcia de rede.

Ligagao de um PC

AVISO!
A Nao ligue o PC diretamente ao conector da consola de programacéo da unidade
de controlo porque pode provocar danos.
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Um PC (por ex. a ferramenta Drive composer PC ) pode ser ligado como se segue:
1. Ligue uma consola de programacao ACx-AP-x a unidade
* inserindo a consola de programacao no suporte ou plataforma da consola, ou

» usando um cabo de rede Ethernet (por ex., Cat 5e)

2. Retire a tampa do conector USB na parte da frente da consola de programagéo.

3. Ligue um cabo USB (Type A a Type Mini-B) entre o conector USB na consola de
programacao (3a) e uma porta USB livre no PC (3b).

4. A consola de programacao apresentara uma indicacado sempre que a ligagao estiver
ativa.

5. Consulte a documentacédo da ferramenta para PC para instrugdes de ajuste.
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Instalagcao de médulos opcionais

AVISO!
Cumpra as instrugdes de segurancga do acionamento. Se as ignorar,

podem ocorrer ferimentos ou morte, ou danos no equipamento.

1. E necessario parar o acionamento e executar os passos na secg¢do Precaucdes de
seguranca elétrica (pagina 18) antes de iniciar o trabalho.
Ranhura opcional 2 (médulos de extensao de E/S)

1. Coloque o mddulo cuidadosamente na sua posicdo na unidade de controlo.

2. Aperte o parafuso de montagem.

3. Aperte o,parafuso de ligagao a terra (CHASSIS) para 0,8 N- m . O parafuso liga o médulo
a terra. E necessario para cumprimento dos requisitos EMC e para a correta operagao
do mddulo.
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Ranhura opcional 1 (médulos adaptadores de fieldbus)
1. Coloque o médulo cuidadosamente na sua posicdo na unidade de controlo.

2. Aperte o parafuso de montagem (CHASSIS) para 0,8 N- m . O parafuso fixa as ligagdes
e liga a terra o0 modulo. E necessario para cumprimento dos requisitos EMC e para a
correta operagao do modulo.

Ligagcdo de médulos opcionais

Consulte 0 manual do médulo opcional apropriado ou para opgdes de E/S, o capitulo
apropriado neste manual.
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Unidade de controlo

Conteudo deste capitulo

Este capitulo contém o esquema de ligagdes de E/S de fabrica, descri¢des dos terminais
e dos dados técnicos da unidade de controlo do acionamento (CCU-24).
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Esquema

O esquema dos terminais de ligagao do controlo externo de controlo na unidade de controlo
do modulo de acionamento é apresentado abaixo.

RANHURA 1
SLoT ™ Ranhura opcional 1 (mddulos adaptadores de
fieldbus)

ENT/SAI ANALOGICA
1...3 Ent. Analog. 1
4...6 Ent. Analog. 2

£ 7..9 Saidas analdgicas
HI
8 «2 10...12 |Saida de tens&o auxiliar, comum
5 de entrada digital
S !“ ® |
=7 1 1 ENT DIGITAL
3 |fm|J EFB 13...18 |Entradas digitais
I
= . STO

g L !__, & 34...38 Ligagéo Binario seguro off.

Reservado para uso interno com
opgdes +Q951 e +Q963.

!

34..38 Wlowoas]

TEMP ENT [Ligagéo do sensor NTC da tempe-
AR ratura do ar interno

b
L) g

FAN2 Ligagdo ventoinha interna 2

FAN1 Ligacdo ventoinha interna 1

X12 Porta da consola (ligagédo da con-
sola de programacao, ligada em
fabrica a consola de programagéo)

X15 Reservado para uso interno.

EFB

®
K

ol | Sl

Conector de fieldbus EIA/RS-485

AIR IN TEMP SLOT 2
BIAS Interruptor resisténcia Bias

BIAS 29...31 Terminais de ligagcéo

FAN 2, FAN 1 ( TERM ) TERMO |Interruptor terminagéo final

RANHURA 2

Ranhura opcional 2 (mddulos de extenséo de
E/S)

40, 41 Entrada poténcia externa 24 V
CA/CC

SR1 ... SR3

19..21 |Saidaarelé 1 (SR1)

22...24 |Saida arelé 2 (SR2)

25...27 |Saida a relé 3 (SR3)




Unidade de controlo 127

Esquema de ligagao de E/S por defeito
Ligagdes de controlo por defeito para Water apresentadas abaixo.

X1 Tensé&o de referéncia e entradas e saidas analdgicas

1 SCR Blindagem do cabo de sinal (blindagem)
1...10 kohm ¢ p EA1 Referéncia de frequéncialvelocidade de saida: 0...10 V"
’—é 3 AGND Circuito de entrada analégica comum
4 +10V Tens&o de referéncia 10 V CC
5 EA2 Feedback PID atual: 0...10 V"
(] AGND Circuito de entrada anal6gica comum
Max. I—@ 7 SA1 Frequéncia de saida: 0...10 V
500 ohm I—@ 8 SA2 Corrente de saida: 0...20 mA
9 AGND Circuito de saida analégica comum
X2 & X3 Saida de tenséo auc. e entradas digitais programaveis:
124V Saida tensao auxiliar +24 V CC, mas 250 mA?)
DGND Saida de tensdo auxiliar comum
DCOM Entrada digital comum para todas
ED1 Parar (0) / Arrancar (1)
5) ED2 N&o configurado
ED3 Selegido frequéncialvelocidade constante °/
ED4 N&o configurado
ED5 Nao configurado
ED6 Nao configurado

SR1C Pronto para funcionar
:1 250V CA/30VCC
1

2A
Operagao
250V CA/30V CC
ERNE A
Falha (-1)
250 VCA/30V CC
SR3B l 2A
X5 Fieldbus integrado
29 B+
30 A- Fieldbus integrado, EFB (EIA-485)
31 DGND
S4 TERM Interruptor de terminagéo
S5 BIAS Interruptor resisténcias Bias
X4 Binario seguro off
[ gg gﬁ:; Binario de seguranga off. Ligagdo de fabrica
4) 36 SGND Ambos os circuitos devem estar fechados para
4) 37 ENT o acionamento arrancar. Veja o capitulo Fungéo
38 END binario seguro off.

X10 24V CA/CC
24 \/ CA/ICC+ in |Ext. Entrada a 24V CA/CC para ligar a unidade
.—|de controlo quando a alimentagao principal esta

24 V CA/CC' In deSligada.7)

A capacidade de carga total da saida de tens&o Auxiliar +24V (X2:10) € 6.0 W (250 mA /
24\ DC).

As entradas digitais DI1...DI5 também suportam 10 a 24 V CA

Tamanhos de terminal: 0.14...2.5 mm?2 (todos os terminais)

Binarios de aperto: 0.5...0.6 N-m

Notas:
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1) Corrente [0(4)...20 mA, R;, = 100 ohm] ou tensédo [0(2)...10 V, R;, >200 kohm]. Alterar o ajuste requer
a alteragao do parametro correspondente.

2) A capacidade total da saida de tensdo Auxiliar +24V (X2:10) € 6.0 W (250 mA / 24 V) menos a poténcia
tomada pelos modulos opcionais instalados na placa.

3) Em controlo escalar: Veja Menu > Ajustes primarios > Arranque, paragem, referéncia > Frequéncias
constantes / frequéncias constantes ou o grupo de paradmetros 28 Corrente referéncia frequéncia.

Em controlo vetorial: Veja Menu > Ajustes primarios > Arranque, paragem, referéncia > Frequéncias
constantes / frequéncias constantes ou grupo de parametro 22 Selegao referéncia velocidade.

4) Ligado com jumpers na fabrica.
5) Usar o para de cabos blindados torcidos para sinais digitais.

6) Ligue a terra a blindagem exterior dos cabos 360 graus na entrada do armario.

7) Coma opcéo +E205 nos chassis R10 e R11, a entrada digital ED6 esta reservada para superviséo de
sobreaquecimento interna do armario. Veja a secgao DI6 para supervisdo de sobreaquecimento com a
opc¢éao +E205 nos chassis R10 e R11 (pagina 128)

AVISO! Ligue a fonte de alimentagdo CA externa (24 V CA) aos conectores da unidade de
controlo 40 e 41. Se ligar ao conector AGND, DGND ou SGND, a fonte de alimentag&o ou a
unidade de controlo podem ser danificadas.

DI6 para supervisao de sobreaquecimento com a opg¢ao +E205 nos
chassis R10 e R11

Com a opgao +E205, a entrada digital DI6 € usada por defeito para supervisao do
sobreaquecimento interno do armario nos chassis R10 e R11. A ligagao de I/O é apresentada
abaixo.

X2 & X3

*) A supervisdo de sobreaquecimento interno do armario esta ligada entre DI6 e a
alimentacao de tensao auxiliar +24V .

Se DI6 for usada para outro propésito, altere a cablagem da supervisdo do sobreaquecimento
de DI6 para outra entrada digital livre na unidade de controlo ou no médulo de extenséo
multifuncdes CMOD-01. Ative a supervisao de sobreaquecimento na nova entrada digital
com estas configuragdes de paradmetro:

1. Selecione a entrada digital correta do parametro 31.071 Fonte evento externo 1.
2. Confirme se o parametro 31.02 Tipo 1 evento ext esta ajustado para Falha=0.

Para mais informacéao, consulte o manual de firmware.
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AVISO!

A Ligue sempre a supervisdo de sobreaquecimento interno do armario do
acionamento a uma entrada digital livre ou ao médulo de extensao multifungbes
CMOD-01 se desligado da entrada digital DI6. Ative a alteragdo. A desconexao
da supervisao de sobreaquecimento pode resultar em danos para o acionamento
provocados por sobreaquecimento.

Configuragdées PNP ou NPN para entradas digitais
Configuragées PNP com opg¢ao +L504

As ligagbes de alimentagéo interna e externa +24 V com opgao +L504 para configuragao
PNP sao apresentadas abaixo.

Entrada de alimentag&o interna + +24 V Entrada de alimentagéo externa + +24 V
Ligacdo PNP (fonte) Ligacdo PNP (fonte)
X503:1 10 T+24v X503:1 10 T+24v
11 |DGND 11 |DGND
ovDC®
I: 12 |DCOM +24\/ DC 12 |DCOM
13 |DI1 —13 |DI1
14 |DI2 14 |DI2
15 |DI3 15 |DI3
16 |Dl4 16 |Dl4
17 |DI5 17 |DIS
o 5"* 18 |DI6 18 |DI6
X504:18 X504:18

AVISO!
A Nao ligar o cabo +24 VV AC a terra da placa de controlo quando esta esté ligada
usando uma alimentacao externa 24 V AC .

Configuragoes NPN com opgao +L504

As ligacOes internas e externas de alimentagéo +24 V para a configuragdo NPN sao
apresentadas na figura abaixo.

Entrada de alimentagéo interna + +24 V Entrada de alimentagao externa + +24 V
Ligacdo NPN (fonte) Ligacdo NPN (fonte)
X903 A5 Tw2av X803 o T+2av

11 |DGND +24 V DC S— 11 |DGND

12 |DCOM oV DC o— 12 |DCOM
—"—13 [DI1 —13 |DI1
14 |DI2 ——{14 [DI2
-~ 15 |[DI3 — — 15 |DI3
—"—16 |Dl4 — —16 |DI4
— —17 |DI5 @/i’__/_ 17 |DI5
—O“g— 18 |DI6 18 |DI6

X504:18 X504:18 'E'
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AVISO!
A Nao ligar o cabo +24 VV AC a terra da placa de controlo quando esta esta ligada
usando uma alimentacao externa 24 V AC .

Configuragc6es PNP sem op¢ao +L504

As ligacdes de alimentagdo interna e externa +24 V sem opg¢ao +L504 para configuracao
PNP sao apresentadas abaixo.

Entrada de alimentagéo interna + +24 V Entrada de alimentacao externa + +24 V
Ligagéo PNP (fonte) Ligacédo PNP (fonte)
—o——110 |+24V o——10 [+24V

11 |DGND 11 IDGND
I: 12 |DCOM +22 x Bg L 12 |DCOM
13 |DI1 —113 DI
14 |DI2 14 |DI2
15 |DI3 15 |DI3
16 |Dl4 16 |DIl4

17 |DI5

17 |DI5
18 |DI6

%18 DI6

X4

AVISO!
A Nao ligar o cabo +24 VV AC a terra da placa de controlo quando esta esta ligada
usando uma alimentacao externa 24 V AC .

Configuragcoes NPN sem opc¢ao +L504

As ligacdes de alimentagdo interna e externa +24 V sem opg¢ao +L504 para configuragcao
NPN sao apresentadas abaixo.

Entrada de alimentagéo interna + +24 V Entrada de alimentagao externa + +24 V
Ligagdo NPN (fonte) Ligacdo NPN (fonte)
F 10 |+24V o——1[10 |[+24V
11 |DGND +24 \/ DC — 11 |DGND
—— 12 |DCOM 0V DC 12 |DCOM

——13 |DI1
——14 |DI2
— —15 |DI3
——16 |DI4
——17 |DI5

;(1’5"—18 DI6

13 |DI1
14 |DI2
15 |DI3
16 |Dl4
17 |DI5
18 |DI6

AVISO!
A N&o ligar o cabo +24 VV AC a terra da placa de controlo quando esta esta ligada
usando uma alimentacéo externa 24 V AC .
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Interruptores
Interruptor Descrigcao Posicao
TERMO Ligacdo de terminagao EFB. Deve| ON Barramento n&o terminado (defei-
S4 ser ajustado para a posigao (ON) to)

quando o acionamento (ou outro | TERM
dispositivo) a primeira ou a ultima

unidade na ligag&o. ON Barramento terminado
TERM
BIAS Liga as tensbes de polarizagdo ao| ON Bias off (defeito)
S5 barramento. Um (e apenas um)

dispositivo, preferencialmente na | gjas
extremidade do barramento devem
ter o bias ON. ON Bias on

Informacao adicional sobre as ligagoes de E/S

Ligagdo para obtengao de 0...10 V da saida analdgica 2 (AO2)

Para obter 0...10 V da saida analdgica AO2, ligue uma resisténcia 500 ohm (ou duas
resisténcias 1 kohm em paralelo) entre a saida analégica AO2 e a terra analdégica comum
AGND.

X1 X1
o o

. 8 |A02 N s |ao2
S D 500 ohm S D 1 kohm [ |1 kohm

© olaenD | © 9 |AGND

o]
o

Exemplos de ligagao de sensores de dois e trés fios a entrada
analogica (Al2)

Nota: A capacidade maxima da saida de tensao auxiliar (24 V CC [250 mA]) ndo deve ser
excedida.

E apresentado abaixo um exemplo de um sensor de dois fios/transmissor alimentado pela
saida de tensdo auxiliar do acionamento. Ajuste o sinal de saida para 4...20 mA, e ndo
0...20 mA.

- 4...20 mA - Al2

s / o AGND
N
B +24V

DGND

E apresentado abaixo um exemplo de um sensor de trés-fios/transmissor alimentado pela
saida de tensao auxiliar do acionamento. O sensor € alimentado através da sua saida de
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corrente e o acionamento fornece a tensao de alimentagao (+24 V DC). Por isso o sinal de
saida deve ser 4...20 mA, e ndo 0...20 mA.

OUT 4..20mA

p . Al2
- l AGND
JE L
— +24V
| DGND

DI5 como entrada de frequéncia

Para ajuste dos paradmetros para a entrada de frequéncia digital, consulte o manual de
firmware.

DI6 como entrada PTC

Se DI6 for usada como uma entrada PTC, consulte o manual de firmware para ajustar os
parametros em conformidade.
Nota: SeDI6 for usada como uma entrada PTC, a cablagem e o sensor PTC devem ser

isolados duplamente. Caso contrario deve ser usado o modulo de extenséo de E/S
CMOD-02.

———1

o poren

1 | Um a seis termistores PTC ligados em série

+24V

Al1 and Al2 as Pt100, Pt1000, Ni1000, KTY83 e KTY84 entradas de
sensor (X1)

Os sensores para medi¢ao da temperatura do motor podem ser ligados entre a entrada e
a saida analodgica, como apresentado abaixo. Deixe a outra extremidade da blindagem
desligada ou ligada indiretamente a terra através de um condensador de alta frequéncia
com alguns nano farads como por ex.3.3 nF / 630 V. A blindagem também pode ser ligada
diretamente em ambos os lados se estiverem na mesma linha de terra sem queda
significativa de tens&o entre os dois pontos. .

[~ L - Al
\/ 1 "AGND @
DN S H .
S Uy Vo
\/ i ~—{"AGND ®

1 | Um, dois ou trés sensores Pt100 ; um, dois ou trés sensores Pt1000; ou um sensor Ni1000, KTY83 ou
KTY84
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2 | Ajuste o tipo de entrada para tensdo com para a entrada analdgica Al1 ou para a entrada analdgica Al2
com parametros. Ajuste a unidade de entrada analdgica apropriada para V (volts) no grupo de parametros
12 Standard Al.

3 | Selecione o modo de excitagdo no grupo de parametros 13 Standard AO.

AVISO!

A Como as entradas apresentadas acima nao sio isoladas de acordo com a
IEC 60664, a ligacao do sensor de temperatura do motor requer isolamento duplo
ou reforgado entre as partes ativas do motor e o sensor.

Se o conjunto nao cumprir estes requisitos, os terminais da carta de E/S devem
ser protegidos contra contacto e ndo devem ser ligados a outro equipamento, ou
o sensor de temperatura deve ser isolado dos terminais de E/S.

Binario seguro off (X4)

Para o acionamento arrancar, ambas as ligagdes (+24 V CC para IN1 e +24 V CC para
IN2)devem estar fechadas. Por defeito, o bloco terminal tem jumpers para fechar o circuito.

Remova os jumpers antes de ligar um circuito de Binario Seguro Off ao acionamento.
Consulte também o capitulo A Fungéo de Binario seguro off (pagina 255).

Nota: Para STO, apenas pode ser usado 24 V CC. Pode ser usada apenas a configuragao
PNP de entrada.
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Dados técnicos

Poténcia de alimentacéo exter-
na

Termo 40, 41

Poténcia maxima: 36 W, 1.50 A a 24 V AC/DC £10% como standard
Tamanho do terminal: 0.14...2.5 mm?2

saida +24 V DC
(Term. 10)

A capacidade total de carga destas saidas € 6.0 W (250 mA / 24 V) menos
a poténcia tomada pelos modulos opcionais instalados na carta.
Tamanho do terminal: 0.14...2.5 mm?2

Entradas digitais DI1...DI6
(Term. 13...18)

Tipo de entrada: NPN/PNP
Tamanho do terminal: 0.14...2.5 mm?2

DI1...DI4 (Term.13...16)

12/24 V DC niniveis légicos: "0" <4V, "1">8V

Rin: 3 kohm

Filtragem hardware: 0.04 ms, filtragem digital: 2 ms amostragem

ED5 (Term.17)

Pode ser usado como uma entrada digital ou de frequéncia.
12/24 V DC niveis logicos: "0" <4 V,"1">8 V

Rin: 3 kohm

Max. frequency 16 kHz

Symmetrical signal (duty cycle D = 0.50)

EDG6 (Term.18)

Pode ser usado como uma entrada digital ou PTC.
12/24 V DC niveis logicos: "0" <3V, "1">8V

Rin: 3 kohm

Max. PTC 16 kHz

Symmetrical signal (duty cycle D = 0.50)

Filtragem hardware: 0.04 ms, filtragem digital: 2 ms amostragem

Nota: ED6 néo é suportado na configuragdo NPN.

Modo PTC — O termistor PTC pode ser ligado entre ED6 e +24 VV CC: <
1.5 kohm = *1’ (baixa temperatura), > 4 kohm = ‘0’ (alta temperatura), circuito
aberto = ‘0’ (alta temperatura).

ED6 nado é uma entrada isolada dupla / refor¢cada. A ligagdo do sensor PTC
do motor a esta entrada requer o uso de um sensor PTC isolado duplo / re-
forgado no interior do motor

Saidas arelé SR1...SR3 (Term.
19...27)

250 V AC/ 30V DC, 2 A Tamanho do terminal: 0.14...2.5 mm?2

Consulte a seccéo Areas de isolamento (pégina 136).

Entradas analégicas Al1 e Al2
(Term. 2 e 5)

Modo de entrada corrente/tenséo selecionado com um parametro, veja Al1
and Al2 as Pt100, Pt1000, Ni1000, KTY83 e KTY84 entradas de sensor
(X1) (pagina 132).

Entrada de corrente: 0(4)...20 mA, R;,: 100 ohm

Entrada de tensdo: 0(2)...10 V, R;;: > 200 kohm

Tamanho do terminal: 0.14...2.5 mm?2

Imprecisao: tipica +1%, max. +1.5% de escala completa
Impreciséo para Pt100 sensores: 10 °C (50 °F)

Saidas analdgicas SA1 e SA2
(Term. 7 e 8)

Modo de saida de corrente/tensao para AO1 selecionado com um parametro,
veja Ligacédo para obtencéo de 0...10 V da saida analégica 2 (AO2) (pagi-
na 131).

Saida de corrente: 0...20 mA, Rjpaq: < 500 ohm

Entrada de tensdo: 0...10 V, R554: > 100 kohm (AO1 apenas)

Tamanho do terminal: 0.14...2.5 mm?2

Imprecisao: +1% da escala completa (em modos de tensao e corrente)

Saida de tensao de referéncia
para entradas analdgicas
+10V CC (Term. 4)

Saida max. 20 mA

Imprecisdo: +1%
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Binario seguro off (STO) entra-
das IN1 e IN2 (Term. 37 e 38)

24 V DC niveis légicos: "0" <5V, "1"> 13V
Riy: 2.47 kohm
Terminal size: 0.14...2.5 mm?2

Fieldbus integrado (X5)

Passo do conector 5 mm, tamanho do fio 2.5 mm?2

Camada fisica: EIA-485

Tipo de cabo: Par de cabos entrangado blindado com um par torcido para
dados e um fio ou par para terra do sinal, impedancia nominal de
100...165 ohms, por exemplo Belden 9842

Taxa de transmisséo: 9.6...115.2 kbit/s

Terminagao por interruptor

Consola de programagao - li-
gacgao acionamento

EIA-485, conector macho RJ-45 , comprimento max. do cabo 100 m

Consola de programagao - li-
gacao PC

USB Tipo Mini-B, comprimento max. do cabo 2 m
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Areas de isolamento
SLOT 1
1.3 EEEEE
ol =
|-
4...6
Al2 - IFaa|
7..8 - ]
AO | |
10...12
24V - | ]
GND | |
13...15 - | |
DI | |
16...18 [
o IR
EFB
34...38
S0 EIARS-485
I 40, 41
o] Ext. 24V
SLOT 2 19...21
a0 [ nnn B o
- 22...24
RO2
- 25...27
RO3
1 Porta da consola
2 Ligacéo unidade de poténcia na parte inferior da unidade
de controlo
Isolamento refor¢cado (IEC/EN 61800-5-1:2007, UL 61800-
5-1 First edition)
Isolamento funcional (IEC/EN 61800-5-1:2007, UL 61800-
5-1 First edition)
Os terminais na carta de controlo cumprem os requisitos de Protegao Extra
de Baixa Tensé&o (PELV) (EN 50178): Existe isolamento reforcado entre os
terminais do utilizador que apenas aceitam tensdes e terminais ELV que
aceitam tensdes superiores (saidas a relé).
Nota: Existe isolamento funcional também entre as saidas a relé individuais.
Nota: Existe isolamento reforgcado na unidade de poténcia.
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Diagrama de isolamento de terra

*)

| Slot 1|

| Slot 2 |

T
|

ARaR

X1

1 SCR

2 Al1

3 AGND
4 +10V
5 Al2

6 AGND
7 AO1

8 AO2

9 AGND
X2 & X3

10 +24V
1" DGND
12 DCOM
13 DI

14 DI2

15 DI3

16 Dl4

17 DI5

18 DI6
X6, X7, X8

19 RO1C
20 RO1A
21 RO1B
22 RO2C
23 RO2A
24 RO2B
25 RO3C
26 RO3A
27 RO3B
X5

29 B+

30 A-

31 DGND
X4

34 OUT1
35 ouT2
36 SGND
37 IN1

38 IN2
X10

40 24VAC/DC+in
41 24VAC/DC-in

\%/_/H_.J

*) Jumper instalado na fabrica

s
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Lista de verificacao da instalacao

Conteudo deste capitulo

Este capitulo contém uma lista para verificagdo da instalacdo mecanica e elétrica do
acionamento.

Lista de verificacao

Verifique a instalagdo mecénica e elétrica do acionamento antes do arranque. Percorra a
lista de verificagdo em conjunto com outra pessoa.

AVISO!
Cumpra as instrugbes de seguranca do acionamento. Se ignorar as

mesmas, podem ocorrer ferimentos ou morte, ou danos no equipamento.
Se nao for um eletricista profissional qualificado, nao realize trabalhos de
instalacdo ou de manutencéo.

AVISO!
A E necessario parar o acionamento e executar os passos na secgao Precaucées
de seguranca elétrica (pagina 18) antes de iniciar o trabalho.

Confirme se...

<]

As condi¢des ambiente de operagdo cumprem a especificagdo das condi¢des ambiente do acionamento
e aa classificacdo da armacéo (cédigo IP ou tipo de armagéo UL).

A tensédo de alimentag&o corresponde a tenséo de entrada do acionamento. Consulte a etiqueta de
designacao de tipo.

A resisténcia de isolamento do cabo de poténcia de entrada, cabo do motor e motor é medida de
acordo com os regulamentos locais e os manuais do acionamento.

O O 4 O

O armario do acionamento é fixado ao chao e, se necessario, devido a vibragao etc., também no topo
a parede ou teto.




140 Lista de verificagdo da instalagdo

Confirme se...

<]

O mddulo de acionamento esta corretamente aparafusado ao invélucro.

O ar de refrigeracao flui livremente para dentro e para fora do acionamento.

Se o acionamento estiver ligado a uma rede diferente de um sistema TN-S ligado a terra simetricamente:
Fez todas as modificagdes necessarias (por exemplo, pode ser necessario desligar o filtro EMC ou o
varistor terra-para-fase). Consulte as instrugdes de instalagéo elétrica.

(1 O]

Existe um condutor de protecado de terra adequadamente dimensionado (terra) entre o acionamento
e 0 quadro geral, o condutor esta ligado ao terminal correto e o terminal esta apertado para o binario
correto.

A ligacao a terra adequada também foi medida de acordo com os regulamentos.

[

O cabo de entrada de alimentagao esta ligado aos terminais corretos, a ordem das fases esta correta
e os terminais foram apertados para o binario correto.

Existe um condutor de protegéo de terra adequadamente dimensionado entre o motor e o0 acionamento,
o condutor esta ligado ao terminal correto e o terminal esta apertado para o binario correto.

A ligagdo a terra adequada também foi medida de acordo com os regulamentos.

[

O cabo do motor foi ligado aos terminais corretos, a ordem da fase esta correta e os terminais foram
apertados para o binario correto.

O cabo do motor foi passado afastado dos outros cabos.

Nao foram ligados ao cabo do motor condensadores de compensagao do fator poténcia.

Os cabos de controlo estéo ligados aos terminais corretos e os terminais foram apertados para o
binario correto.

O ajuste de tenséo do transformador de tensdo auxiliar (se presente) esta correto. Consulte as instrugdes
de instalagao elétrica.

Se foi usada uma ligacéo de bypass do acionamento: O contactor direto-na-linha do motor e o contactor
de saida do acionamento sdo encravados mecanica e/ou eletricamente, ou seja, ndo podem ser fecha-
dos ao mesmo tempo. Deve ser usado um dispositivo de sobrecarga térmica para prote¢cao quando
ignorar o acionamento. Consulte os codigos e regulamentos locais:

O O g o

N&ao existem ferramentas, objetos estranhos ou poeira das furagées no interior da unidade.

A area em frente do acionamento esta limpa: a ventoinha de refrigeragédo do acionamento n&o consegue
puxar poeira ou sujidade para o interior.

A(s) tampa(s) da caixa de conexao do motor estéo colocadas. As coberturas do armario estdo colocadas
e as portas estao fechadas.

O motor e o equipamento acionado estdo prontos para o arranque.

O O o
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Arranque

Conteudo deste capitulo

Este capitulo contém o procedimento de arranque do acionamento. As designacdes por
defeito do dispositivo (se presentes) sdo apresentadas entre parénteses apds o nome, por
exemplo “interruptor-seccionador principal (Q1)”. As mesmas designagdes do dispositivo
sdo também, normalmente, usadas nos esquemas de circuito.

Procedimento de arranque

Acido

Seguranga

AVISO! []
Cumpra as instru¢des de seguranga durante o procedimento de arranque. Consulte o capitulo
Instrugbes de seguranga (pagina 15).

Verificagdes basicas sem tensao ligada

Verifique a instalagdo mecanica e elétrica do acionamento. Veja Lista de verificagao da instalagdo (pa- UJ
gina 139).

Ligagao da tensao aos terminais de entrada e circuito auxiliar

Nota: Antes de fechar a porta, certifique-se que o disjuntor de protegdo principal (F21) para a alimentagéo [
de tensao auxiliar esta fechado.

Certifique-se de que é seguro ligar a tensdo. Certifique-se de que: []

 as portas do armario estdo fechadas

* ninguém est4 a trabalhar no acionamentos ou nos circuitos que foram ligados do exterior para o interior
do armario do acionamento

» atampa da caixa de terminais do motor esta colocada.
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Acido
Feche o interruptor-seccionador principal (Q1). ]
Ajuste dos parametros do acionamento e execugao do primeiro arranque

Configurar o programa de controlo do acionamento Consulte Quick start-up guide for ACQ580 drives | [ ]
with pump control program (3AXD50000048773 [Inglés])

Ligagao

Acionamento com cat. de paragem de emergéncia 0 (opgdo +Q951): Reinicialize o relé de paragem de | []
emergéncia (A61) com o botéo de reinicio de paragem de emergéncia (S62) na porta do armario. Caso
contrario, ndo sera possivel fechar o contactor principal.

Acionamento com cat. de paragem de emergéncia 0 (opg¢éo +Q963): Reinicialize o relé de paragem de
emergéncia (A61) com o botdo de reinicio de paragem de emergéncia (S62) na porta do armario. Caso
contrario, n&o sera possivel arrancar o acionamento porque o circuito do sinal STO esta aberto.
Acionamentos com contactor principal (Q2, op¢éo +F250): Fechar o contactor principal rodando o inter-| [ ]
ruptor de operagdo na porta do armario da posigdo OFF para ON.

Executar primeiro arranque do acionamento e do motor. ]
Parar o motor e o acionamento. ]
Acionamentos com um médulo adaptador de fieldbus (opcional): Ajustar os parametros do fieldbus. ]
Ativar o assistente adequado no programa de controlo, ou consultar o manual do utilizador do médulo
adaptador fieldbus e o manual de firmware do acionamento. Nem todos os programas de controlo incluem
assistentes.

Verifique se a comunicagao funciona entre o acionamento e o PLC.

Verificagdes em carga

Verifique se os ventiladores de refrigeragao rodam livremente no sentido correto e o fluxo de ar é debaixo | [ ]
para cima. Use uma folha de papel junto a entrada de ar (na porta). Os ventiladores funcionam silencio-
samente.

Verifique se o motor arranca, entra em paragem e segue a referéncia de velocidade no sentido correto| [ ]
quando controlado com a consola de programagao.

Verifique se o motor arranca, entra em paragem e segue a referéncia de velocidade no sentido correto| [ ]
quando controlado através das E/S ou fieldbus especifico do cliente.

Acionamentos onde o circuito de controlo do Binario seguro off esta ligado: Teste e valide a operagao ]
da funcéo de Binario seguro off. Consulte o capitulo A Fungéo de Binario seguro off (pagina 255).
Acionamentos com um circuito de paragem de emergéncia (opgdes +Q951 e Q963): Teste e valide a L]

operacao do circuito de paragem de emergéncia. Veja a seccéo Implementacéo da fun¢do de paragem
de emergéncia (pagina 85).
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Detecao de falhas

Conteudo deste capitulo

Este capitulo descreve as possibilidades de detecao de falhas do acionamento.

Mensagens de aviso e de falha

Consulte 0 manual de firmware sobre as descrigdes, causas e solugbes das mensagens
de aviso e de falha do programa de controlo do acionamento.
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Manutencao

Conteudo deste capitulo

Este capitulo contém instrucbes de manutengao preventiva.

Intervalos de manutencao

A tabela abaixo apresenta as tarefas de manutencao que podem ser executadas pelo
utilizador final. O calendario de manutengado completo esta disponivel na Internet
(www.abb.com/drivesservices). Para mais informagdes, consulte o seu representante local
da ABB Service (www.abb.com/searchchannels).

Os intervalos de manutencgao e de substituicdo de componentes sdo baseados no
pressuposto de que o equipamento é operado dentro das gamas e das condigdes ambientais
especificadas. A ABB recomenda inspeg¢des anuais ao acionamento para assegurar a mais
elevada fiabilidade e um desempenho 6timo.

Nota: A operacéao a longo prazo préxima das gamas especificadas ou das condigbes
ambiente maximas pode requerer intervalos de manutengao mais curtos para determinados
componentes. Consulte o representante local da ABB Service para recomendacoes
adicionais.

Descrigoes dos simbolos

Acéao Descrigao

I Inspecao visual e agdo de manutengao se necessario

P Desempenho do trabalho on/off da instalagdo (comissionamento, testes, medigdes ou outros
trabalhos)

R Substituicdo de componente.
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Acoes de manutencao anual recomendadas pelo utilizador

Acao Objetivo

| Malhas da entrada e saida de ar IP42 nas portas do armario

R Filtros de ar IP54 nas portas do armario
P

Qualidade da tensao de alimentagéao

| Pecas sobresselentes

P Reforma de condensadores, modulos e condensadores sobresselentes

| Aperto de terminais

| Sujidade, corrosédo ou temperatura

| Limpeza do dissipador

Intervalos de manutencao recomendados apés o arranque

Componente Anos desde o arranque

3 6 9 12 15 18

Refrigeragao

Ventoinhas de refrigeragao principais

Ventoinhas de refrigeracéo principais (chassis R6 a R11) | | | R ‘ ‘ | R

Ventoinhas de refrigeragao auxiliares

Ventoinhas de refrigeragéo auxiliares para circuitos impressos (chassis R R

R6 a R9)

Ventoinha de refrigeragéo secundaria (chassis R8 a R9) R R

Ventoinhas de refrigeracdo do compartimento do circuito impresso R R

R10 e R11)

Ventoinhas de refrigeragdao do armario

Ventoinha de refrigeragéo do armario, porta (chassis R6 a R9) R R

Ventoinha de refrigeragdo do armario, 50 Hz, interna/porta/IP54 R R

(chassis R10 a R11)

Ventoinha de refrigeragédo do armario, 60 Hz, interna/IP54 (chassis R R R

R10 a R11)

Ventoinha de refrigeragdo do armario, 60 Hz, porta (chassis R10 a R R

R11)

Envelhecimento

Bateria da consola de programacao (relogio de tempo real) | | | R ‘ ‘ | R
4FPS10000309652

Limpeza do interior do armario

AVISO!
Cumpra as instrugbes de seguranca do acionamento. Se ignorar as

mesmas, podem ocorrer ferimentos ou morte, ou danos no equipamento.
Se nao for um eletricista profissional qualificado, nao realize trabalhos de
instalacdo ou de manutencgao.
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AVISO!

& Use um aspirador com mangueira e bocal antiestatico, e use uma pulseira de
ligacao a terra. O uso de um aspirador normal provoca descargas estaticas que
podem danificar os circuitos impressos.

1. E necessario parar o acionamento e executar os passos na secg¢do Precaucdes de
seguranca elétrica (pagina 18) antes de iniciar o trabalho.

Abra a porta do armario.
Limpe o interior do armario. Use um aspirador e uma escova suave.
Limpe as entradas de ar das ventoinhas e as saidas de ar dos médulos (topo).

Limpe as grades de entrada de ar (se presentes) na porta.

o o~ W N

Feche a porta.

Limpeza das malhas de entrada de ar (porta) (IP42 / UL
Tipo 1 Filtrado)

Verifique a sujidade das malhas da entrada de ar. Se a poeira n&o puder ser removida com
um aspirador desde o exterior através das aberturas da grelha, com um pequeno bocal,
proceda da seguinte forma:

1. E necessario parar o acionamento e executar os passos na seccdo Precaucdes de
sequrancga elétrica (pagina 18) antes de iniciar o trabalho.

Remova os fixadores no topo da grelha.
Levante a grelha e afaste-a da porta.

Aspire ou lave a grelha em ambos os lados.

o~ 0 DN

Reinstale a grelha pela ordem inversa.

Substituicao dos filtros de ar (IP54 / UL Tipo 12)

Verifique as condi¢des dos filtros do ar e substitua se necessario.
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Filtros de entrada (porta) (IP54 / UL Tipo 12)

1. E necessario parar o acionamento e executar os passos na seccdo Precaucdes de
sequranca elétrica (pagina 18) antes de iniciar o trabalho.

Remova os fixadores no topo da grelha.
Levante a grelha e afaste-a da porta.
Remova o tapete do filtro de ar.

Coloque um novo filtro na grelha de metal, com o lado metalico voltado para a porta.

2

Reinstale a grelha pela ordem inversa.

Filtros de saida (topo) (IP54 / UL Tipo 12)
1. Retire as grelhas frontais e traseiras do cubiculo da ventoinha.
2. Remova o tapete do filtro de ar.
3. Coloque o novo tapete do filtro na grelha.

4. Reinstale a grelha pela ordem inversa.

Dissipadores (chassis R6 a R9)

As aletas do dissipador de calor do moédulo de acionamento apanham p6 do ar de
refrigeracdo. O acionamento apresentara mensagens de aviso e de falha por
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sobreaquecimento se o dissipador nao for limpo. Quando necessario, limpe o dissipador
como se segue.

AVISO!
Cumpra as instrugdes no capitulo Instru¢ées de sequranca. Se ignorar

as mesmas, podem ocorrer ferimentos ou morte, ou danos no
equipamento.

AVISO!
Use um aspirador com mangueira e bocal antiestatico. O uso de um aspirador
normal provoca descargas estaticas que podem danificar os circuitos impressos.

1. E necessario parar o acionamento e executar os passos na seccdo Precaucdes de
seguranca elétrica (pagina 18) antes de iniciar o trabalho.

2. Retire o médulo de acionamento do armario. Consulte a secgao Substituicdo do modulo
de acionamento (chassis R6...R9) (pagina 159)

Desaperte os parafusos de fixacdo da placa do manipulo do médulo de acionamento.
Retire a placa de manipulo.

Aspire o interior do dissipador pela abertura.

2B L

Sopre ar comprimido limpo (n&o humido ou oleoso) de baixo para cima pela abertura e,
ao mesmo tempo, aspire pelo topo do modulo de acionamento.

7. Reinstale a placa de manipulo.

8. Instale o mdédulo de acionamento de novo no armario.

Ventoinhas

A vida util das ventoinhas de refrigeragdo do acionamento depende do seu tempo de
operacao, temperatura ambiente e concentragcido de pd. Consulte o manual de firmware
sobre o sinal atual que indica as horas de funcionamento da ventoinha de refrigeragao.
Reponha o sinal de tempo de operacao depois de substituir a ventoinha.

Estao disponiveis na ABB ventoinhas de substituicdo. Use s6 pecgas de reserva especificadas
pela ABB.

Substituigao da ventoinha da porta (chassis R6...R9)

Aplicabilidade: Para acionamento com opgéo +F250, +L537, +B055, +Q951, +Q963, +Q971
ou +G300.

AVISO!
Cumpra as instrugdes no capitulo Instru¢des de segurancga. Se ignorar as mesmas,
podem ocorrer ferimentos ou morte, ou danos no equipamento.

1. E necessario parar o acionamento e executar os passos na seccdo Precaucdes de
sequrancga elétrica (pagina 18) antes de iniciar o trabalho.

2. Abra a porta do armario.

3. Desligue os cabos da poténcia de alimentagéo.
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4. Desaperte os dois parafusos de montagem da ventoinha.

5. Instale a nova ventoinha pela ordem inversa.

= Substituicdo da ventoinha do armario (chassis R6...R9)

Aplicabilidade: Para acionamentos sem qualquer uma destas opgdes +F250, +L537, +B055,
+Q951, +Q963, +Q971 e +G300

AVISO!
A Cumpra as instrugdes no capitulo Instrugées de seguranga. Se ignorar as mesmas,
podem ocorrer ferimentos ou morte, ou danos no equipamento.

1. E necessario parar o acionamento e executar os passos na seccao Precaucées de
segurancga elétrica (pagina 18) antes de iniciar o trabalho.

2. Abra a porta do armario.
3. Desligue os cabos da poténcia de alimentacao.

4. Retire o acrilico de protecgao.
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5. Desaperte os parafusos e porcas de montagem da ventoinha.

6. Instale a nova ventoinha pela ordem inversa.

<! ~.

/

~.
~ =~
~. oo -,
~. =75 0
ey DDDDDDDDDDDD
x;.\uﬂ DDDDDDDDDDD
° o8008 % oo
° D””;'EQDDDDDDDDD
= « ungnnn'\u\q-éé‘uﬂnng
oo oo oo
o o
UDSSDDD gpoo
. DSDDDED gng
a a oo
oo
. £
oo poo oo
TR =g=—] good o
' aooodoy 2o
=3 * DDDDDSD oo
= oo
= 0 o o
= = o SSD”DDD =]
= FrTrRad
Z = N o S P
Hx——LY  _ o
= L
. =
NN =
N ==

Substituicdo da ventoinha da porta (chassis R10 e R11)

AVISO!
Cumpra as instrugdes no capitulo Instru¢des de segurancga. Se ignorar as mesmas,
podem ocorrer ferimentos ou morte, ou danos no equipamento.

1. E necessario parar o acionamento e executar os passos na secg¢do Precaucdes de
seguranca elétrica (pagina 18) antes de iniciar o trabalho.

2. Abra a porta do armario.
3. Desligue o conector da ventoinha na parte frontal da placa de montagem.

4. Puxe a placa de montagem para fora e desligue os conectores na parte de tras da placa
de montagem.

Remova a placa de montagem.
Desaperte os parafusos de montagem do conjunto da ventoinha.

Retire a ventoinha e a respetiva grelha da placa de montagem.

©® N o o

Instale a nova ventoinha pela ordem inversa.
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Substituigao da ventoinha do armario (chassis R10 e R11, IP54/ UL
Tipo 12)

AVISO!
Cumpra as instrugdes no capitulo Instrugées de segurancga. Se ignorar as mesmas,
podem ocorrer ferimentos ou morte, ou danos no equipamento.

1. E necessario parar o acionamento e executar os passos na seccdo Precaucdes de
sequrancga elétrica (pagina 18) antes de iniciar o trabalho.

2. Abra a porta do armario.
3. Desaperte os parafusos de fixagao (a) da placa de montagem da ventoinha.

4. Puxe a placa de montagem para fora e desligue o cabo de alimentacao de poténcia (b)
da ventoinha atras da placa de montagem.

5. Remova a placa de montagem do ventilador.

6. Desaperte os parafusos e porcas de montagem da ventoinha e retire a placa de
montagem.

7. Instale a nova ventoinha pela ordem inversa.




154 Manutengéo

\/

B\w

_%{
B
(18
0
\

Substituicao das ventoinhas principais do médulo de acionamento
(chassis R6...R8)

AVISO!
Cumpra as instrugdes no capitulo Instru¢des de segurancga. Se ignorar as mesmas,
podem ocorrer ferimentos ou morte, ou danos no equipamento.

1. E necessario parar o acionamento e executar os passos na secgdo Precaucdes de
seguranca elétrica (pagina 18) antes de iniciar o trabalho.

2. Abra a porta do armario.

3. Retire o mdédulo de acionamento do armario como descrito na seccao Substituicao do
maodulo de acionamento (chassis R6...R9) (pagina 159).

4. Retire os dois parafusos de montagem da placa de montagem da ventoinha na parte
inferior do mdédulo de acionamento.

5. Desligue os cabos de alimentagao da ventoinha do acionamento.
6. Puxe a placa de montagem do ventilador para baixo pelas laterais.

7. Desligue os cabos de alimentacdo da ventoinha do acionamento.
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8. Retire a placa de montagem da ventoinha.
9. Retire o ventilador da placa de montagem.
10 Instale a nova ventoinha pela ordem inversa.

1. Restaure o contador da ventoinha no grupo de parametros 5 do programa de controlo
do acionamento.

Substituicao dos ventiladores principais do médulo de acionamento
(chassis R9)

AVISO!
Cumpra as instrugdes no capitulo Instrugées de seguranga. Se ignorar

as mesmas, podem ocorrer ferimentos ou morte, ou danos no
equipamento.

1. E necessario parar o acionamento e executar os passos na seccdo Precaucdes de
sequrancga elétrica (pagina 18) antes de iniciar o trabalho.

2. Abra a porta do armario.

3. Retire 0 médulo de acionamento do armario como descrito na secg¢édo Substituicao do
modulo de acionamento (chassis R6...R9) (pagina 159).

4. Retire os dois parafusos de montagem da placa de montagem da ventoinha na parte
inferior do mddulo de acionamento.

Rode a placa de montagem para baixo.
Desligue os cabos de alimentagdo da ventoinha do acionamento.

Remova a placa de montagem do ventilador.

© N o o

Retire as ventoinhas desapertando os dois parafusos de montagem.
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9. Instale as novas ventoinhas pela ordem inversa.

10 Restaure o contador da ventoinha no grupo de parametros 5 do programa de controlo

do acionamento.

Substituicao dos ventiladores principais do médulo de acionamento

(chassis R10 a R11)

AVISO!
A Cumpra as instrugdes no capitulo Instru¢des de segurancga. Se ignorar as mesmas,

podem ocorrer ferimentos ou morte, ou danos no equipamento.

. E necessario parar o acionamento e executar os passos na sec¢do Precaucdes de

seguranca elétrica (pagina 18) antes de iniciar o trabalho.

2. Abra a porta do armario.

3. Retire o moddulo de acionamento do armario como descrito na sec¢ao Substituicdo do

© © N o g &

modulo de acionamento (chassis R10 e R11) (pagina 168).

Abra as pernas de suporte do pedestal.

Desaperte os dois parafusos que apertam a placa de montagem da ventoinha.
Incline a placa de montagem da ventoinha para baixo.

Desligue os cabos de alimentacdo das ventoinhas.

Retire o conjunto de ventilador do moédulo de acionamento.

Desaperte os parafusos de fixagdo da(s) ventoinha(s) e remova a(s) ventoinha(s) da
placa de montagem.

10 Instale a(s) nova(s) ventoinha(s) pela ordem inversa.

1. Restaure o contador da ventoinha no grupo de parametros 5 do programa de controlo

do acionamento.
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= Substituicdo do ventilador auxiliar de refrigeragdo do médulo de
acionamento (chassis R6...R9)

AVISO!
Cumpra as instrugdes no capitulo Instru¢ées de sequranca. Se ignorar

as mesmas, podem ocorrer ferimentos ou morte, ou danos no
equipamento.

1. E necessario parar o acionamento e executar os passos na secgdo Precaucées de
seguranca elétrica (pagina 18) antes de iniciar o trabalho.

Abra a porta do armario.
Desligue os cabos de alimentagao da ventoinha do acionamento.
Liberte os clipes de retengéo.

Levante a ventoinha.

o o A~ WD

Instale a nova ventoinha pela ordem inversa.
Nota: Certifique-se que a seta no ventilador aponta para cima.
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Substituicdo das ventoinhas de refrigeragao do compartimento de
circuito impresso (chassis R10 e R11)

AVISO!
Cumpra as instrugdes no capitulo Instru¢ées de sequranca. Se ignorar

as mesmas, podem ocorrer ferimentos ou morte, ou danos no
equipamento.

1. E necessario parar o acionamento e executar os passos na secg¢ao Precaucdes de
seguranca elétrica (pagina 18) antes de iniciar o trabalho.

2. Abra a porta do armario.

3. Retire 0 moddulo de acionamento do armario como descrito na sec¢ao Substituicao do
modulo de acionamento (chassis R10 e R11) (pagina 168).

Desaperte o parafuso de fixagdo do invélucro da ventoinha.
Desligue o cabo de alimentagao da ventoinha.

Instale a nova ventoinha pela ordem inversa.

N o o &

Reiniciar o contador (se usado) no parametro 05.04 Fan on-time counter, no programa
de controlo.

Substituicao do moédulo de acionamento (chassis R6...R9)

Este procedimento de substituicdo requer: preferencialmente duas pessoas, um conjunto
de chaves de parafusos com barra de extensao e uma chave de binario, correntes para

segurar o0 modulo durante a instalagdo. Os esquemas abaixo apresentam um armario com
tamanho de chassis R7. O procedimento € 0 mesmo para os outros tamanhos de chassis.

AVISO!
Cumpra as instrugdes no capitulo Instrugées de seguranga. Se ignorar

as mesmas, podem ocorrer ferimentos ou morte, ou danos no
equipamento.

Manuseie o0 médulo de acionamento com cuidado:

» Use calgado de seguranga com biqueira metalica para evitar ferimentos
nos pés.

* Levante o médulo de acionamento apenas pelos olhais de elevagao.
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1. E necessario parar o acionamento e executar os passos na seccdo Precaucdes de
seguranca elétrica (pagina 18) antes de iniciar o trabalho.

2. Abra a porta do armario.
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3. Para fixar as barras deslizantes:
3 a) Remova as barras deslizantes (2 pcs) da estrutura do armario no lado esquerdo.
3 b) Desaperte os quatro parafusos dos batentes horizontais superiores.
3 c) Fixe a barra deslizante no lado esquerdo ao batente horizontal usando os parafusos
retirados anteriormente
3 D) Fixe a barra deslizante no lado direito ao batente horizontal usando os parafusos
retirados anteriormente

AVISO!

A Confirme se os parafusos de paragem (3e) nas extremidades dos batentes
estdo colocados de forma a que o mdédulo de acionamento nao deslize para
fora da barra.
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Torx M6x16
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4. Desligue os cabos ligados aos conectores da placa de montagem (se presentes).
5. Remova a placa de montagem (quatro parafusos).

6. Remova o protetor (dois parafusos).
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7. Remova o protetor nos terminais de ligagdo do cabo de poténcia.

e

8. Desligue os modulos opcionais da unidade de controlo.




164 Manutengéo

9. Para acionamentos com bloco terminal de E/S adicional +L504), desligue os terminais
superiores e remova qualquer aperto. Afaste os cabos antes de levantar o médulo para
fora. Nota: Marque os cabos para religagao!

I ——— i
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10 Para acionamentos sem bloco terminal de E/S adicional (op¢éo +L504), desligue os
cabos instalados pelo cliente da unidade de controlo. Nota: Marque os cabos para
religagao!

1. Para acionamentos com contator de linha (op¢éo +F250), desligue os cabos de entrada
de poténcia da saida do contactor.
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12 Desligue os condutores do cabo da entrada de poténcia e dos condutores do cabo do

motor dos terminais do médulo de acionamento.
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13 Segure o moédulo de acionamento com correntes nos olhais de elevagao.

% Desaperte os parafusos de montagem da flange.

15 Deslize o0 médulo de acionamento ao longo das barras deslizantes.
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16 Levante o médulo para fora do armario com um dispositivo de elevagao.
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17. Remova a flange.

?E!
| ¢ Combiscrew M6x25 T25
|

2l e
' :E5 28 M6 nut, 6 N-m (4.5 Ibf-ft)
i

e

Ibf-ft
M6 nut, 6 N-m (4.5 Ibf-ft)

18 Instale o novo moédulo pela ordem inversa.
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Substituicao do médulo de acionamento (chassis R10 e
R11)

AVISO!
Cumpra as instrugdes no capitulo Instru¢ées de seguranca. Se ignorar as mesmas,
podem ocorrer ferimentos ou morte, ou danos no equipamento.

Este procedimento de substituicdo requer: preferencialmente duas pessoas, rampa de
extragdo/instalacdo, um conjunto de chaves de parafusos e uma chave de binario com
barra de extensdo de 500 mm (20 in), correntes para segurar o modulo durante a instalago.

Os esquemas apresentam o chassis R10. Os detalhes no chassis R11 sao ligeiramente
diferentes.

1. E necessario parar o acionamento e executar os passos na sec¢do Precaucdes de
seguranca elétrica (pagina 18) antes de iniciar o trabalho.

2. Abra a porta do armario.
3. Retire os acrilicos de protecéo.

4. Desligue os conectores rapidos no topo e no fundo da placa de montagem da unidade
de controlo.
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. Desligue o condutor PE do transformador de tensao de controlo auxiliar.
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6. Remova a placa de montagem.

7. Desligue os barramentos de entrada do médulo de acionamento com uma chave de

binario com uma barra de extensado de 500 mm (20 in). Parafuso combi M12, 70 N-m

(52 Ibf-ft).
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8. Desligue os barramentos de saida do modulo de acionamento. M12, 70 N-m (52 Ibf-ft).

\DNARAARN
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9. Retire o acrilico de protecdo. Desaperte os parafusos que fixam o médulo de acionamento
ao armario no topo e atras das pernas de suporte frontais.
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10 Fixe a rampa de extracdo a base do armario com dois parafusos.

1. Fixe os olhais de elevagdo do médulo de acionamento ao olhal de elevacéo do armario

com correntes.
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12 Puxe o médulo de acionamento com cuidado para fora do armario, de preferéncia com
a ajuda de outra pessoa.

13 Instale o novo médulo pela ordem inversa.

Substituicao do médulo de acionamento (chassis R10 e
R11, IP54/ UL Tipo 12)

AVISO!
Cumpra as instrugdes no capitulo Instru¢ées de seguranca. Se ignorar as mesmas,
podem ocorrer ferimentos ou morte, ou danos no equipamento.

Este procedimento de substituicdo requer: preferencialmente duas pessoas, rampa de
extragaolinstalagéo, um conjunto de chaves de parafusos e uma chave de binario com
barra de extensédo de 500 mm (20 in), correntes para segurar o modulo durante a instalagéo.

Os esquemas apresentam o chassis R10. Os detalhes no chassis R11 sao ligeiramente
diferentes.

1. E necessario parar o acionamento e executar os passos na sec¢do Precaucdes de
seguranca elétrica (pagina 18) antes de iniciar o trabalho.

2. Abra a porta do armario.
3. Remova as protec¢des e a ventoinha IP54 adicional.

4. Desligue os conectores rapidos no topo e no fundo da placa de montagem da unidade
de controlo.
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5. Desligue o condutor PE do transformador de tensédo de controlo auxiliar.
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6. Remova a placa de montagem.

7. Desligue os barramentos de entrada do médulo de acionamento com uma chave de

binario com uma barra de extensado de 500 mm (20 in). Parafuso combi M12, 70 N-m

(52 Ibf-ft).
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8. Desligue os barramentos de saida do modulo de acionamento. M12, 70 N-m (52 Ibf-ft).

\DNARAARN
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9. Retire o acrilico de protecdo. Desaperte os parafusos que fixam o médulo de acionamento
ao armario no topo e atras das pernas de suporte frontais.
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10 Fixe a rampa de extracdo a base do armario com dois parafusos.

1. Fixe os olhais de elevagdo do médulo de acionamento ao olhal de elevacéo do armario

com correntes.
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12 Puxe o médulo de acionamento com cuidado para fora do armario, de preferéncia com
a ajuda de outra pessoa.

13 Instale o novo médulo pela ordem inversa.

Condensadores

O link CC do acionamento contém diversos condensadores eletroliticos. O tempo de
operagao, a carga e a temperatura do ar circundante afetam a vida util dos condensadores.
A vida util do condensador pode ser aumentada diminuindo a temperatura do ar circundante.

A falha de um condensador é normalmente seguida por danos na unidade e a falha de um
fusivel de entrada, ou o disparo de uma falha. Se suspeitar de uma avaria em algum
condensador do acionamento, contacte a ABB.

Beneficiagao dos condensadores

Os condensadores devem ser beneficiados se o acionamento nao tiver sido ligado
(armazenado ou nao usado) durante um ou mais anos. A data de fabrico esta na etiqueta
de designacgéo de tipo. Para mais informagao sobre a beneficiacdo de condensadores,
consulte Capacitor reforming instructions (3BFE64059629 [Inglés]) na ABB Library
(https://library.abb.com/en).

Fusiveis

Substituicao dos fusiveis CA (chassis R6 e R7)

AVISO!
Cumpra as instrugdes no capitulo Instru¢des de seguranga. Se ignorar as mesmas,
podem ocorrer ferimentos ou morte, ou danos no equipamento.



https://search-ext.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3BFE64059629&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=Launch
https://library.abb.com/en
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E necessario parar o acionamento e executar os passos na secgao Precaucées de
sequranca elétrica (pagina 18) antes de iniciar o trabalho.

Abra a porta do armario.
Remova o acrilico de proteg¢ao na frente do interruptor-seccionador.
Substitua os fusiveis com o manipulo fusivel que se encontra no armario.

Reinstale o acrilico de protecao que retirou anteriormente e feche a porta do armario.

Substituicao dos fusiveis CA

AVISO!
A Cumpra as instrugbes no capitulo Instrugées de seguranca. Se ignorar as mesmas,

podem ocorrer ferimentos ou morte, ou danos no equipamento.

1.

E necessario parar o acionamento e executar os passos na secgao Precaucées de
seguranga elétrica (pagina 18) antes de iniciar o trabalho.

Abra a porta do armario.

3. Remova o acrilico de prote¢cao na frente dos fusiveis.

4. Solte as porcas dos parafusos sem cabeca dos fusiveis para conseguir deslizar os blocos

de fusiveis. Anote a ordem das anilhas nos parafusos.

Remova os parafusos, porcas e anilhas dos fusiveis antigos e coloque nos novos fusiveis.
Certifique-se de que mantém as anilhas na ordem original.

e

Insira os novos parafusos nas suas ranhuras no armario.

7. Aperte os parafusos para o binario maximo de 5 N-m (3 Ibf-ft).

8. Aperte as porcas com o binario seguinte:

» Fusiveis Cooper-Bussmann: 50 N-m (37 Ibf-ft) se tamanho 3; 40 N-m (30 Ibf-ft) se
tamanho 2

* Mersen (Ferraz-Shawmut): 46 N-m (34 Ibf-ft) se tamanho 33; 26 N-m (19 Ibf-ft) se
tamanho 32

» Outros fusiveis: Consulte as instrugdes do fabricante dos fusiveis.

Reinstale o acrilico de protecado que retirou anteriormente e feche a porta do armario.
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Consola de programacao

Para mais informagdes sobre a consola de programacéao, consulte ACX-AP-x assistant
control panels user’s manual (3AUA0000085685 [Inglés]).

Limpeza da consola de programacgao
Use o pano suave para limpar a Consola de Programacao. Evite panos de limpeza asperos
que possam riscar o ecra.

Substituicao da bateria

As instrugdes abaixo descrevem como substituir a bateria que alimenta o reldgio de tempo
real da consola de programacéo.

1. Rode a tampa na parte de tras da consola de programagao para a esquerda até abrir.
2. Retire a bateria com cuidado.

3. Substitua a bateria por uma nova do tipo CR2032. O suporte da bateria tem clipes de
aperto.
Primeiro deslize a bateria e depois pressione no outro lado. A bateria encaixara.

4. Certifique-se de que a polaridade da bateria mostra positivo na parte superior.
5. Coloque a tampa novamente e aperte-a rodando para a direita.

6. Elimine a bateria antiga de acordo com as regras locais sobre eliminagao de residuos
ou leis aplicaveis.



http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AUA0000085685&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
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Dados técnicos

Conteudo deste capitulo

Este capitulo contém as especificagdes técnicas do acionamento, por exemplo, as gamas,
tamanhos e requisitos técnicos, disposi¢des para cumprimento dos requisitos CE e outras
marcacdes.

Gamas
Gamas IEC

As gamas nominais para os acionamento com alimentacao (50 Hz e 60 Hz) sdo apresentadas
abaixo. Os simbolos s&o descritos na seccao Definicbes (pagina 184).

GAMAS IEC
ACQ580- | Chassis | Gama Gamas de saida
07... de en- —— -

trada Valores nominais Uso ligeiro Uso pesado
h Inax I Sn Py ILa Py hd Pha
A A A kVA kw A kw A kW

U,=400V
0145A-4 R6 145 178 145 100 75 138 75 105 55
0169A-4 R7 169 247 169 117 90 161 90 145 75
0206A-4 R7 206 287 206 143 110 196 110 169 90
0246A-4 R8 246 350 246 170 132 234 132 206 110
0293A-4 R8 293 418 293 203 160 278 160 246 132
0363A-4 R9 363 498 363 251 200 345 200 293 160
0430A-4 R9 430 542 430 298 250 400 200 363** 200
0505A-4 R10 505 560 505 350 250 485 250 361 200
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GAMAS IEC
ACQ580- | Chassis | Gama Gamas de saida
07... de en- . T

trada Valores nominais Uso ligeiro Uso pesado

I Inax ) Sh Py g Py hd Pyg

A A A kVA kW A kW A kw

0585A-4 R10 585 730 585 405 315 575 315 429 250
0650A-4 R10 650 730 650 450 355 634 355 477 250
0725A-4 R11 725 1020 725 502 400 715 400 566 315
0820A-4 R11 820 1020 820 568 450 810 450 625 355
0880A-4 R11 880 1100 880 610 500 865 500 725** 400

Gamas UL (NEC)

GAMAS UL (NEC)

ACQ580- | Chassis | Gama Gamas de saida
07... de en- . A
trada Valores nominais Uso ligeiro Uso pesado
h Inax I Sn P, ILa PLg hd Pua
A A A kVA hp A hp A hp
U,=480V
0124A-4 R6 124 178 124 100 124 100 96 75
0156A-4 R7 156 247 156 117 156 125 124 100
0180A-4 R7 180 287 180 143 180 150 156 125
0240A-4 R8 240 350 240 170 240 200 180 150
0260A-4 R8 260 418 260 203 260 200 240 150
0361A-4 R9 361 542 361 251 361 300 302 250
0414A-4 R9 414 542 414 298 414 350 361** 300
0505A-4 R10 483 560 505 350 400 483 400 361 300
0585A-4 R10 573 730 585 405 450 573 450 414 350
0650A-4 R10 623 730 650 450 500 623 500 477 400
0725A-4 R11 705 850 725 502 600 705 600 566 450
0820A-4 R11 807 1020 820 568 700 807 700 625 500
0880A-4 R11 807 1020 880 610 700 807 700 625 500
Definigoes
Uy Tens&o nominal do acionamento. Sobre a gama de tenséo de entrada, consulte a sec¢éo Especificagdo

da rede de poténcia elétrica (pagina 223).

I4 Corrente nominal continua de entrada
I Corrente de saida nominal (disponivel continuamente sem sobrecarga)
S, Poténcia aparente (sem sobrecarga)

Py Poténcia tipica do motor em uso ndo pesado

ILg Corrente continua de saida eficaz permitindo 10% de sobrecarga durante 1 minuto em cada 5 minutos.
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PLqg Poténcia tipica do motor em uso ligeiro

Inax | Corrente maxima de saida. Disponivel durante dois segundos no arranque, ou enquanto permitido
pela temperatura do acionamento.

Inq Corrente continua de saida eficaz permitindo 50% de sobrecarga durante 1 minuto em cada 10 minutos.
* Corrente continua de saida eficaz permitindo 30% de sobrecarga durante 1 minuto em cada 10 mi-
nutos.

** Corrente continua de saida eficaz permitindo 25% de sobrecarga durante 1 minuto em cada 10
minutos.

*** Corrente continua de saida eficaz permitindo 40% de sobrecarga durante 1 minuto em cada 10
minutos.

Py | Poténcia tipica do motor em uso pesado

Nota 1: Os valores aplicam-se a temperaturas ambiente de 40 °C (104 °F).

Nota 2: Para alcancar a poténcia nominal do motor apresentada na tabela, a corrente
nominal do accionamento deve ser maior ou igual a corrente nominal do motor.

A ferramenta de dimensionamento DriveSize da ABB é recomendada para selecao da
combinagdo acionamento, motor e engrenagem.

Desclassificacao de saida

Desclassificagao da temperatura ambiente

Tipos de acionamento diferentes de -0414A-4 e -0430A-4

Na gama de temperatura +40...50 °C (+104...122 °F), a corrente nominal de saida é
desclassificada em 1% por cada 1 °C (1.8 °F). A corrente de saida pode ser calculada
multiplicando a corrente apresentada na tabela de gamas pelo fator de desclassificagao

(k):
k
1.00
0.90
0.80
+40 °C +50°C T
+104 °F +122 °F
Por exemplo:
Temperatura Corrente de desclassificagao
40 °C (104 °F) ILg Ihg
45 °C (113 °F) 0.95- I 4 0.95- Iy
50 °C (122 °F) 0.90 - I 4 0.90 - /g
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Tipos de acionamento -0414A-4 e -0430A-4

Na gama de temperatura +35...50 °C (+95...122 °F), a corrente nominal de saida é
desclassificada em 1% por cada 1 °C (1.8 °F). A corrente de saida pode ser calculada
multiplicando a corrente apresentada na tabela de gamas pelo fator de desclassificagao

(k):

k

1.00 —ns
0.95 \

0.90 \

0.85 \

0.80

+35°C  +40 °C +50°C T
+95 °F  +104 °F +122 °F

Desclassificagao por altitude

Em altitudes entre 1000 a 2000 m (3300 a 6561 ft) acima do nivel do mar, a desclassificagao
€ 1 % por cada 100 m (328 ft). Multiplique a corrente de saida apresentada em
Gamas (pagina 183) pelo valor de coeficiente apresentado nesta tabela.

Chassis Coeficiente
1000 m 2000 m 3000 m 4000 m
3281 ft 6562 9842 ft 13123 ft
R6 1,00 0,90 0,80 0,70
R7 1,00 0,90 0,80 0,70
R8 1,00 0,90 0,80 0,70
R9 1,00 0,90 0,80 0,70
R10 1,00 0,90 0,80 0,70
R11 1,00 0,90 0,80 0,70

Se a temperatura for inferior a +40 °C (+104 °F), a desclassificagao pode ser reduzida em
1.5% por cada 1 °C de redugao na temperatura. As curvas com fatores de desclassificagéo
de 1.00 a 0.80 sao apresentadas abaixo. Para uma desclassificacdo mais precisa, use a
ferramenta para PC DriveSize. Sao apresentadas abaixo algumas curvas de
desclassificagao.
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Altitude do local da instalagéo
4000 m
13123 ft ~ IR ~
N N N %0.80
3500 m N S N ™.
11429 ft Ny . 085 .
N S . N
A 4 .
N N
3000 m N 0.90 ™, . N
9842 ft N N N
d .
0.95 S .
2500 m o2 N "
8202 ft ~
A S
\ o
1.00 N N
2000 m N
6562 ft ~ :
N
N
1500 m N
4921 ft
1000 m
3300 ft +20 °C +25 °C +30 °C +35°C +40 °C
+68 °F +77 °F +86 °F +95 °F +104 °F
Temperatura ambiente

Desclassificagdes para ajustes especiais no programa de controlo do
acionamento

Se alterar a frequéncia de comutacdo minima com o parametro 97.02 Frequéncia de
comutagdo minima, multiplique a corrente de saida apresentada em Gamas (pagina 183)
pelo valor do coeficiente apresentado nesta tabela.

Chassis 1,5 kHz 2 kHz 4kHz 8 kHz
R6 1,00 0,97 0,84 0,66
R7 1,00 0,98 0,89 0,71
R8 1,00 0,96 0,82 0,61
R9 1,00 0,95 0,79 0,58
R10 1,00 0,92 0,78 0,58
R11 1,00 0,92 0,78 0,58
R11 1,00 0,92 0,78 0,58
R11 1,00 0,92 0,78 0,58

* desclassificacédo de corrente para -0414A-4 e -0430A-4 a 35 °C

Nota: Alterar o valor do parametro 97.01 Referéncia frequéncia comutacdo nao requer
desclassificagao.
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Fusiveis (IEC)

O acionamento standard esta equipado com os fusiveis aR listados abaixo.

ACQ580- | Corrente Fusiveis ultrarrapidos (aR) (um fusivel por fase)
07... de entra-

da (A) AZs \'} Tipo Tipo Tama-

(A) Bussmann (Mersen) nho
U, =400V
0145A-4 145 250 31000 690 170M3816D | J320375C 1
0169A-4 169 250 31000 690 170M3816D | J320375C 1
0206A-4 206 315 52000 690 170M3817D | N320379C 1
0246A-4 246 400 79000 690 170M5408 H300065A 2
0293A-4 293 500 155000 690 170M5410 | S1046930K 2
0363A-4 363 630 210000 690 170M6410 X300078C 3
0430A-4 430 700 300000 690 170M6411 Y300079C 3
0505A-4 505 800 465000 690 170M6412 | W1046956F 3
0585A-4 585 900 670000 690 170M6413 | X1046957F 3
0650A-4 650 1000 945000 690 170M6414 | Y1046958F 3
0725A-4 725 1250 1950000 690 170M6416 | A1046960F 3
0820A-4 820 1250 1950000 690 170M6416 | A1046960F 3
0880A-4 880 1400 2450000 690 170M6417 | B1046961F 3
Notas:

1 N&o devem ser usados fusiveis com uma gama nominal de corrente superior a especificada.

2 Podem ser usados fusiveis de outros fabricantes se cumprirem as mesmas caracteristicas e a curva de

fusdo do fusivel ndo exceder a curva de fusdo do fusivel mencionado na tabela.




Fusiveis (UL)

O acionamento com a opgao +C129 e +F289 esta equipado com os fusiveis standard
listados abaixo para protegao do circuito interno. Os fusiveis previnem os danos do
acionamento e no equipamento circundante em caso de curto-circuito no interior do
acionamento. O acionamento também requer fusiveis externos para protegao do circuito
de derivagao por NEC, consulte a secgdo Fusiveis para protegéo do circuito de
derivagéo (pagina 190).
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B1046961F

ACQ580- | Corrente Fusivel (um fusivel por fase)
07... de entra-
da A \' Tipo Tipo Classe Tipo com Tama-
A Bussmann (Mersen) UL / Ta- | opgéao +F289 nho
manho (opgéo
+F289)
U, =480V —tipos UL (NEC)
0124A-4 124 250 | 600 DFJ-250 B235889A J 170M3416 / 1
(HSJ 250) P300002C
0156A-4 156 300 | 600 DFJ-300 C235890A J 170M3416 / 1
(HSJ 300) P300002C
0180A-4 180 300 | 600 DFJ-300 C235890A J 170M4410 / 1
(HSJ 300) G1046920K
0240A-4 240 400 | 690 170M5408 H300065A 2 170M4410 / 2
H300065A
0260A-4 260 500 | 690 170M5410 S1046930K 2 170M5408 / 2
S1046930K
0361A-4 361 630 | 690 170M6410 X300078C 3 170M5410 / 3
X300078C
0414A-4 414 700 | 690 170M6411 Y300079C 3 170M6411 / 3
Y300079C
0505A-4 483 800 | 690 170M6412 W1046956F 3 170M6412 / 3
W1046956F
0585A-4 573 900 | 690 170M6413 X1046957F 3 170M6413 / 3
X1046957F
0650A-4 623 1000 | 690 170M6414 Y1046958F 3 170M6414 / 3
Y1046958F
0725A-4 705 1250 | 690 170M6416 A1046960F 3 170M6416 / 3
A1046960F
0820A-4 807 1250 | 690 170M6416 A1046960F 3 170M6416 / 3
A1046960F
0880A-4 807 1400 | 690 170M6417 B1046961F 3 170M6417 / 3
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Fusiveis para protecao do circuito de derivacao

O acionamento é adequado para uso num circuito capaz de entregar ndo mais de 100.000
rms de amperes simétricos a 480 V no maximo quando o cabo de entrada esta protegido
com fusiveis T ou L da classe UL. Os fusiveis para protegao do circuito de derivagéo por
NEC devem ser selecionados de acordo com a tabela abaixo. Cumpra os regulamentos
locais.

ACQ580-07... | Corrente de Fusivel (um fusivel por fase)
entrada
A A v Fabricante Tipo Classe
uL
U, =480V - tipos UL (NEC)
0124A-4 124 200 600 Bussmann JJS-200 T
0156A-4 156 225 600 Bussmann JJS-225 T
0180A-4 180 300 600 Bussmann JJS-300 T
0240A-4 240 350 600 Bussmann JJS-350 T
0260A-4 260 400 600 Bussmann JJS-400 T
0361A-4 361 500 600 Bussmann JJS-500 T
0414A-4 414 600 600 Bussmann JJS-600 T
0505A-4 483 600 600 Bussmann JJS-600 T
0585A-4 573 800 600 Ferraz A4BY800 L
0650A-4 623 800 600 Ferraz A4BY800 L
0725A-4 705 800 600 Ferraz A4BY800 L
0820A-4 807 900 600 Ferraz A4BY900 L
0880A-4 807 1000 600 Ferraz A4BY1000 L
Notas:

1 Nao devem ser usados fusiveis com uma gama nominal de corrente superior a especificada.

2 Podem ser usados fusiveis de outros fabricantes se cumprirem as mesmas caracteristicas e a curva de
fusdo do fusivel ndo exceder a curva de fusdo do fusivel mencionado na tabela.

Dimensoes e pesos

Chassis Altura Largura Prof Peso
mm mm mm kg
R6 2145 430 673 210
R7 2145 430 673 220
R8 2145 530 673 255
R9 2145 530 673 275
R10 2145 830 698 410
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Chassis Altura Largura Prof Peso
mm mm mm kg
R10 (opgéo 2315 830 698 410
+B055)
R11 2145 830 698 440
R11 (opg&o 2315 830 698 440
+B055)
Requisitos de espaco livre
Os requisitos de espaco livre para refrigeragdo sao apresentados abaixo.
Frente Lado Acima *
mm in. mm in. mm in.
150 5,91 - - 400 15,75

* medido a partir da placa base do topo do armario.

A\

Y

W—m‘f ; i

> 400 mm (15.75”)

Espaco livre para abertura da porta:

R6, R7: 400 mm (15.75") in)
R8, R9: 500 mm (19.68 in)
R10. R11: 800 mm (31.50 in)

Altura de plinto maxima permitida para a rampa de

extracaol/instalacao

A altura de plinto maxima permitida para a rampa de extragao/instalagdo entregue com o

acionamento € 50 mm (1.97 in).

Tamanhos tipicos do cabo de poténcia

A tabela abaixo apresenta os tipos tipicos de cabos de cobre e de aluminio com blindagem
de cobre concéntrica para acionamentos com corrente nominal. Sobre os tamanhos de
cabo aceites pelas entradas de cabo no armario do acionamento e os terminais de ligacao,
consulte Dados de terminal e de entrada para os cabos de poténcia (pagina 193).
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ACQ580-07... Chassis IECY us 2
Cabo tipo Cu Cabo tipo Al Cabo tipo Cu
mm?2 mm?2 AWG/kcmil por fase
U,=400V
0145A-4 R6 3x95 3x120 3/0
0169A-4 R7 3x120 3x150 250 MCM
0206A-4 R7 3x150 3x240 300 MCM
0246A-4 R8 2x(3%70) 2x(3x95) 2x2/0
0293A-4 R8 2x(3x95) 2x(3x120) 2x3/0
0363A-4 R9 2x(3x120) 2x(3x185) 2x250 MCM
0430A-4 R9 2x(3x150) 2x(3x240) 2x300 MCM
0505A-4 R10 3%(3x95) 3%(3x150) 2x500 MCM ou 3%250
MCM
0585A-4 R10 3%(3x120) 4x(3%150) 3x300 MCM
0650A-4 R10 3%(3x150) 4x(3xx150) 3x300 MCM
0725A-4 R11 3%(3x185) 4x(3%185) 3x500 MCM ou 4x300
MCM
0820A-4 R11 3%(3x240) 4x(3%240) 3x600 MCM ou 4x400
MCM
0880A-4 R11 3%(3x240) 4x(3%240) 3x600 MCM ou 4x400
MCM
U,=480V
0124A-4 R6 3x95 3x120 3/0
0156A-4 R7 3%x120 3x150 250 MCM
0180A-4 R7 3x150 3x240 300 MCM
0240A-4 R8 2x(3%70) 2x(3x95) 2x2/0
0260A-4 R8 2x(3x95) 2x(3x120) 2x3/0
0361A-4 R9 2x(3x120) 2x(3x185) 2x250 MCM
0414A-4 R9 2x(3x150) 2x(3x240) 2x300 MCM
0505A-4 R10 3x(3x95) 3x(3x150) 2x500/3x250 MCM
0585A-4 R10 3x(3x120) 4x(3x150) 3x300 MCM
0650A-4 R10 3x(3x150) 4x(3x150) 3x300 MCM
0725A-4 R11 3x(3x185) 4x(3x185) 3x500/4x300 MCM
0820A-4 R11 3x(3x240) 4x(3x240) 3x%600/4x400 MCM
0880A-4 R11 3x(3x240) 4x(3x240) 3x600/4x400 MCM

O tamanho do cabo é baseado num ndmero maximo de 9 cabos estendidos numa esteira, lado a lado, trés esteiras tipo

escada uma em cima da outra, a temperatura ambiente de 30 °C, com isolamento PVC, temperatura da superficie de
70 °C (EN 60204-1 e IEC 60364-5-52/2001). Para outras condig¢des, defina o tamanho dos cabos de acordo com os
regulamentos de seguranca locais, a tensdo de entrada adequada e a corrente de carga do acionamento.

O dimensionamento do cabo é baseado na tabela NEC 310-15(B)(16) para cabos de cobre, isolamento do cabo a 75 °C

(167 °F) , temperatura ambiente a 40 °C (104 °F). Nao mais de trés condutores de transporte de corrente na conduta ou
cabos ou terra (quando enterrados diretamente). Para outras condigdes, defina o tamanho dos cabos de acordo com os
regulamentos de seguranga locais, a tensdo de entrada adequada e a corrente de carga do acionamento.
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Perdas, dados de refrigeragao e ruido

ACQ580-07... Caudal de ar Dissipagao de Ruido

IP21, IP42 (UL Tipo 1) IP54 (UL Tipo 12) calor

m3/h cfm m3/h cfm w dB(A)

U,=480V
0145A-4 685 403 585 344 2487 67
0169A-4 700 412 600 353 2497 67
0206A-4 700 412 600 353 3314 67
0246A-4 800 470 700 412 3806 65
0293A-4 800 470 700 412 4942 65
0363A-4 1400 824 1300 765 5868 68
0430A-4 1400 824 1300 765 7600 68
0505A-4 1900 1118 1900 1118 8353 72
0585A-4 1900 1118 1900 1118 9471 72
0650A-4 1900 1118 1900 1118 11200 72
0725A-4 2400 1413 2400 1413 11386 72
0820A-4 2400 1413 2400 1413 13725 72
0880A-4 2620 1542 2620 1542 15300 7
U, =480V - tipos NEC
0124A-4 685 403 585 344 2487 67
0156A-4 700 412 600 353 2497 67
0180A-4 700 412 600 353 3314 67
0240A-4 800 470 700 412 3806 65
0260A-4 800 470 700 412 4942 65
0361A-4 1400 824 1300 765 5868 68
0414A-4 1400 824 1300 765 7600 68
0505A-4 1900 1118 1900 1118 8353 72
0585A-4 1900 1118 1900 1118 9471 72
0650A-4 1900 1118 1900 1118 11200 72
0725A-4 2400 1413 2400 1413 11386 72
0820A-4 2400 1413 2400 1413 13725 72
0880A-4 2620 1542 2620 1542 15300 71

Dados de terminal e de entrada para os cabos de poténcia

Existem dois (nos chassis R6 a R9) ou quatro (nos chassis R10 e R11) orificios com 60
mm (2.36 in) de didmetro na placa de entrada para os cabos de entrada de poténcia e dois
(nos chassis R6 a R9) ou quatro (nos chassis R10 e R11) orificios com 60 mm (2.36 in) de
didametro para os cabos do motor.

IEC- Configuragao standard

Os tamanhos do parafuso do terminal de entrada e do cabo do motor, os tamanhos de fio
aceites (por trés fases) e os binarios de aperto sdo apresentados abaixo.
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Chas- Terminais de ligagao do cabo do motor e de entrada Terminais (ligagao a
sis terra) PE
L1,L2, L3 T1/U2, T2/V2, T3/W2
Tamanho | Tamanho | Binariode| Tamanho | Tamanho | Binariode| Tamanho | Binario de
max. do | do parafu-| aperto min. do max. do aperto | doparafu-| aperto
cabo S0 N-m cabo 1) cabo N-m so N-m
mm?2 mm?2 mm?2 mm?2
R6 3x150 M10 20...40 3x25 3x150 30 M10 30...44
R7 2x(3x240) M10 20...40 2x(3x95) | 2x%(3x240) 40 M10 30...44
R8 2x(3x150) M10 20...40 2x(3x50) | 2x%(3%x150) 40 M10 30...44
R9 2x(3x240) M12 50...75 2x(3x95) | 2x%(3%240) 70 M10 30...44
R10 4x(3x150) M12 50...75 - 4x(3x150)| 50...75 M10 30...44
R11 4x(3%240) M12 50...75 - 4x(3x240)| 50...75 M10 30...44

1) Nota: O tamanho minimo do de fio ndo tem, necessariamente, capacidade de corrente
suficiente para carga total. Certifique-se de que a instalagcdo cumpre com as leis e
regulamentagdes locais.

IEC - Com op¢ao +E205

Os tamanhos do parafuso do terminal de entrada e do cabo do motor, os tamanhos maximos
de fio aceites (por trés fases) e os binarios de aperto s&o apresentados abaixo.

Chassis L1,L2,L3,U2, V2, W2 PE (ligacao a terra)
Tamanho max. do| Tamanho do para-| Binario de aperto | Tamanho do para-| Binario de aperto

cabo fuso N-m fuso N-m
mm?2 mm?2

R6 3x120 M10 20...40 M10 30...44

R7 3x240 M10 20...40 M10 30...44

R8 2x(3x120) M10 20...40 M10 30...44

R9 2x(3x240) M12 50...75 M10 30...44

R10 4x(3x%150) M12 50...75 M10 30...44

R11 4x(3%240) M12 50...75 M10 30...44

US - Configuragao standard

Os tamanhos do parafuso do terminal de entrada e do cabo do motor, os tamanhos de fio
aceites (por trés fases) e os binarios de aperto sao apresentados abaixo.

Chas- L1,L2,L3 T1/U2, T2/V2, T3/W2 PE (ligacao a terra)
sis
Tamanho | Tamanho | Binario de| Tamanho | Tamanho | Binario de| Tamanho | Binario de
max. do | do parafu-| aperto min. do max. do aperto | doparafu-| aperto
cabo so Ibf-ft cabo ) cabo Ibf-ft so Ibf-ft
AWG AWG AWG
R6 3x300 M10 (3/8") 221 3 3x300 221 M10 (3/8") 29,5
MCM MCM
R7 3x500 M10 (3/8") 22,1 3/0 3x500 22,1 M10 (3/8") 29,5
MCM MCM
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Chas- L1,L2,L3 T1/U2, T2/V2, T3/W2 PE (ligacgao a terra)
sis
Tamanho | Tamanho | Binariode| Tamanho | Tamanho | Binariode| Tamanho | Binario de
max. do | do parafu-| aperto min. do max. do aperto | doparafu-| aperto
cabo so Ibf-ft cabo 1) cabo Ibf-ft so Ibf-ft
AWG AWG AWG
R8 2x(3x300 | M10 (3/8") 22,1 2x1/0/ | 2%x(3x300 221 M10 (3/8") 29,5
MCM) 2x3/0 2) MCM)
R9 2x(3x500 M12 51,6 2x3/0 2x(3x500 51,6 M10 (3/8") 29,5
MCM) (7/16") MCM)
R10 4%(3%300 M12 51,6 - 4x(3x300 51,6 M10 (3/8") 29,5
MCM) (7/16") MCM)
R11 4x(3x500 M12 51,6 - 4x(3x500 51,6 M10 (3/8") 29,5
MCM) (7/16") MCM)

1) Nota: O tamanho minimo do de fio ndo tem, necessariamente, capacidade de corrente
suficiente para carga total. Certifique-se de que a instalagdo cumpre com as leis e

regulamentagdes locais.

2) -01-246A-4: 2x1/0, -01-293A-4: 2x3/0
US - Com opgao +E205

Os tamanhos do parafuso do terminal de entrada e do cabo do motor, os tamanhos maximos
de fio aceites (por trés fases) e os binarios de aperto sdo apresentados abaixo.

Chas- L1,L2,L3, U2, V2, W2 PE (ligagao a terra)

> Tamanho max. do| Tamanho do para-| Binario de aperto| Tamanho do para-| Binario de aperto
cabo fuso Ibf-ft fuso Ibf-ft
AWG

R6 3x300 MCM M10 (3/8 in) 22,1 M10 (3/8 in) 30...44

R7 3x500 MCM M10 (3/8 in) 22,1 M10 (3/8 in) 30...44

R8 2x(3x300 MCM) M12 (7/16 in) 51,6 M10 (3/8 in) 30...44

R9 2x(3x500 MCM) M12 (7/16 in) 51,6 M10 (3/8 in) 30...44

R10 4x(3x300 MCM) M12 (7/16 in) 51,6 M10 (3/8 in) 30...44

R11 4x(3x500 MCM) M12 (7/16 in) 51,6 M10 (3/8 in) 30...44
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Esquemas de ligacao

Nota: Com uma combinagéo de opg¢des de entrada e saida pelo topo e pelo fundo, procure
os pontos de ligagao nos esquemas de entrada e saida pelo fundo e de entrada e saida
pelo topo.

Chassis R6: Dimensdes do terminal do cabo de entrada e do motor (entrada e saida pelo fundo, interruptor
fusivel 0S250)
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Chassis R6: Dimensdes do terminal do cabo de entrada e do motor (entrada e saida pelo fundo, interruptor

fusivel 0S400)
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Chassis R6: Dimensdes do terminal do cabo de entrada e do motor (opgao +F289)
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Chassis R6 e R7: Dimensdes do terminal do cabo de entrada e do motor (entrada e saida pelo fundo, inter-

ruptor fusivel 0S250, filtro du/dt [opgédo +E205])
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£
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Chassis R6 e R7: Dimensoes do terminal do cabo de entrada e do motor (entrada e saida pelo fundo, inter-
ruptor fusivel OS400, filtro du/dt [opgéo +E205])
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Chassis R6 e R7: Dimensdes do terminal do cabo de entrada e do motor (entrada e saida pelo fundo, opgdes

+F289 e +E205)
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Chassis R7: Dimensdes do terminal do cabo de entrada e do motor (entrada e saida pelo fundo, interruptor
fusivel 0S250)
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Chassis R7: Dimensdes do terminal do cabo de entrada e do motor (entrada e saida pelo fundo, interruptor
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Chassis R7: Dimensdes do terminal do cabo de entrada e do motor (entrada e saida pelo fundo, opgéo +F289)
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Chassis R6 e R7: Dimensdes do terminal do cabo de entrada e do motor (entrada e saida pelo fundo, opgdes

+H351 e +H353)
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seccionador OT400)

Chassis R8: Dimensdes do terminal do cabo de entrada e do motor (entrada e saida pelo fundo, interruptor-
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Chassis R8: Dimensdes do terminal do cabo de entrada e do motor (entrada e saida pelo fundo, interruptor
fusivel OT400, filtro du/dt [opcédo +E205])
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Chassis R8: Dimensdes do terminal do cabo de entrada e do motor (entrada e saida pelo fundo, opgéo +F289)
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Chassis R9: Dimensdes do terminal do cabo de entrada e do motor (entrada e saida pelo fundo, interruptor-

seccionador OT630)
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Chassis R9: Dimensdes do terminal do cabo de entrada e do motor (entrada e saida pelo fundo, interruptor-
seccionador OT630, filtro du/dt [opgao +E205])
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Chassis R8 e R9: Dimensdes do terminal do cabo de entrada e do motor (entrada e saida pelo fundo, opgdes
+H351 e +H353)
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Chassis R8 e R9: Dimensdes do terminal do cabo de entrada e do motor (entrada e saida pelo fundo, opgdes
+F289 e +E205)
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514 [20,25"]

Chassis R9: Dimensdes do terminal do cabo de entrada e do motor (opgao +F289)
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E
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Chassis R10: Dimensoes do terminal do cabo de entrada e do motor (entrada e saida pelo fundo)
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Chassis R10: Dimensodes do terminal do cabo de entrada e do motor (entrada e saida pelo fundo, opgao
+E205)
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Chassis R10: Dimensoes do terminal do cabo de entrada e do motor (entrada e saida pelo topo)
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Chassis R10: Dimensdes do terminal do cabo de entrada e do motor (entrada e saida pelo topo, opgéo +F289)
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Chassis R11: Dimensdes do terminal do cabo de entrada e do motor (entrada e saida pelo fundo)
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Chassis R11: Dimensdes do terminal do cabo de entrada e do motor (entrada e saida pelo fundo, opgéo
+E205)
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Chassis R11: Dimensdes do terminal do cabo de entrada e do motor (entrada e saida pelo topo)
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Chassis R11: Dimensdes do terminal do cabo de entrada e do motor (entrada e saida pelo topo, opgéo +F289)
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Terminal e dados de ligagao para os circuitos de controlo
auxiliares

Os valores maximos aceitaveis de tensao e corrente e os tamanhos dos cabos nos blocos
de terminais sao apresentados abaixo.

Bloco terminal Valores maximos aceitaveis de tensao e corrente e tamanhos dos cabos

X250 230V CA/24V CC, 2A

+ Cabo sdlido 0,14...4 mm2 (28...12 AWG)
» Cabo entrangado 0,08...2,5 mm2 (28...14 AWG)

X289 230V CA/24V CC, 2A

» Cabo sdlido 0,14...4 mm2 (28...12 AWG)
« Cabo entrangado 0,08...2,5 mm2 (28...14 AWG)

X290 230V CA/24V CC, 2A

» Cabo sélido 0,14...4 mm2 (28...12 AWG)
» Cabo entrangado 0,08...2,5 mm2 (28...14 AWG)

X300 230V CA, 4A

» Cabo sdlido 0,14...4 mm2 (28...12 AWG)
» Cabo entrangado 0,08...2,5 mm2 (28...14 AWG)

X951 24V CC

» Cabo sdlido 0,14...4 mm2 (28...12 AWG)
» Cabo entrangado 0,08...2,5 mm2 (28...14 AWG)

X969 24V CC

+ Cabo sdlido 0,14...4 mm2 (28...12 AWG)
» Cabo entrangado 0,08...2,5 mm2 (28...14 AWG)

X3 24V CC

» Cabo sdlido 0,14...4 mm2 (28...12 AWG)
» Cabo entrangado 0,08...2,5 mm2 (28...14 AWG)

X504 230V CA/24V CC, 2A

» Cabo sdlido 0,2...2,5 mm2 (24...12 AWG)
» Cabo entrangado com casquilho 0,25...2,5 mm2 (24...14 AWG)
» cabo entrancado sem casquilho 0,2 to 2,5 mm2 (24 a 12 AWG).

Comprimento do desnude: 10 mm (0.5 in).

X601.1 480V CA, 20A

+ Cabo sdlido 0,75...16 mm2 (18...6 AWG)
» Cabo entrangado 0,75...16 mm2 (18...6 AWG)

X601.1 230V CA/24V CC, 2A

» Cabo sdlido 0,2...2,5 mm2 (24...14 AWG)
» Cabo entrangado 0,2...2,5 mm2 (24...14 AWG)
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Especificacao da rede de poténcia elétrica

Tenséo (U,)

ACQ580-07Acionamentos -xxxxx-4: Trifasico 380 ... 480 V CA £10%. Isto esta
indicado na etiqueta de designagao de tipo como tensao de entrada tipica de nivel
3~400/480 V CA.

Tipo de rede

Sistemas TN (com terra) e IT (sem terra).

Resisténcia de curto-circui-
to suportada
(IEC/EN 61439-1)

A corrente de curto-circuito esperada maxima suportada é 65 kA quando o cabo
de entrada esta protegido com fusiveis tipo gG (IEC 60269) com um tempo maximo
de corrente nominal maxima como se segue:

* 400 A para chassis R6 a R8
* 630 A para chassis R9

* 1000 A para R10

* 1250 A para R11

Protecao de corrente de
curto-circuito (UL 508A)

O acionamento é adequado para uso num circuito capaz de entregar ndo mais
de 100.000 rms de amperes simétricos a 480 V no maximo quando o cabo de
entrada é protegido com fusiveis da classe T.

Frequéncia (f;)

50/60 Hz. Variacao de +5% da frequéncia nominal.

Desequilibrio

Max. £ 3 % da tens&o de entrada fase-para-fase nominal

Fator de poténcia funda-
mental (cos phiq)

0.98 (a carga nominal)

Dados de ligagcao do motor

Tipos de motor

Motores de indugéo assincronos CA, motores sincronos de imanes permanentes

Tenséo (U,)

0 a U, 3 fases simétricas. Isto esta indicado na etiqueta de designagao de tipo
como tens&o de saida tipica de nivel 3 ~ 0...U; Uy, N0 ponto de enfraquecimento
de campo.

Frequéncia (f,)

0...500 Hz
Para acionamentos com filtro du/dt: 500 Hz

Corrente

Consulte a seccdo Gamas (pagina 183).

Frequéncia de comutagao

3 kHz (normalmente)

Comprimento maximo re-
comendado do cabo do
motor

300 m (984 ft).

Os cabos mais longos causam uma diminuigdo na tensao do motor que limita a
poténcia disponivel do motor. A diminuicdo depende do comprimento e das carac-
teristicas do cabo do motor. Note que um filtro sinusoidal (opcional) na saida do
acionamento também causa uma diminuigdo de tensdo. Contacte a ABB para
mais informagdes.

Nota: Com cabos de motor com mais de 100 m (328 ft), os requisitos da Diretiva
EMC podem n&o ser cumpridos.

Dados de ligagcao da unidade de controlo

Consulte o capitulo Unidade de controlo (pagina 125).

Rendimento

Aproximadamente 98 % a poténcia nominal
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Classes de protecao

Graus de protecao IP21 (standard), IP42 (opgéo +B054), IP54 (opgéo +B055)

(IEC/EN 60529)

Tipos de estruturas UL Tipo 1 (standard), UL Tipo 1 (opg&o +B054), UL Tipo 12 (opg&o +B055). Apenas
(UL50) para uso interior.

Categoria de sobre- I, exceto para ligagbes de poténcia auxiliar (ventoinha, controlo, aquecimento,

tensao (IEC/EN 60664-1) |iluminagao etc.) que sao da categoria Il.

Classe de protegao |
(IEC/EN 61800-5-1)




Condicoes ambiente

Os limites ambientais para o acionamento sdo apresentados abaixo. O acionamento deve
ser usado num ambiente interior, aquecido e controlado.
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Operagéao

instalado para uso esta-
cionario

Armazenagem

na embalagem de pro-
tegao

Transporte

na embalagem de pro-
tecao

Altitude do local da insta-
lagao

0 até 2000 m (6561 ft) aci-
ma do nivel do mar. Para
altitudes superiores a
2000 m, contacte a ABB.
Saida desclassificada aci-
ma de 1000 m (3281 ft).
Consulte secgao Desclas-
sificagao de saida

Temperatura do ar

-0to +50 °C (32 a 122 °F).
N&o é permitida conden-
sacdo. Saida desclassifica-
danagamade +40 ... +50
°C (+104 ... +122 °F).
Consulte secgao Desclas-
sificagao de saida

-40 a +70 °C (-40 a +158
OF)

-40 a +70 °C (-40 a +158
OF)

Humidade relativa

5a95%

Max. 95%

Max. 95%

N&o é permitida condensa

¢do. A humidade relativa m

na presenga de gases COrrosivos.

axima permitida é de 60%

Contaminagao
(IEC 60721-3-x)

IEC/EN 60721-3-3:2002

IEC 60721-3-1:1997

IEC 60721-3-2:1997

Gases quimicos

Classe 3C2

Classe 1C2

Classe 2C2

Particulas sélidas

Classe 3S2. N&o é permiti-
do pé condutor.

Classe 1S3. (a embala-
gem deve suportar isto, ou
entdo 1S2)

Classe 252

Pressao atmosférica

70 a 106 kPa 0.7 para
1.05 atmosferas

70 a 106 kPa 0.7 para
1.05 atmosferas

60 a 106 kPa 0.6 para
1.05 atmosferas

Vibragao

IEC 61800-5-1

IEC 60068-2-6:2007,
EN 60068-2-6:2008

Testes ambientais Parte
2: Testes —Teste Fc: Vi-
bracao (sinusoidal)

IEC/EN 60721-3-3:2002

10...57 Hz: max. 0.075
mm amplitude 57...150
Hz:1g

IEC/EN 60721-3-1:1997

10...57 Hz: max. 0.075
mm amplitude 57...150
Hz:1g

IEC/EN 60721-3-2:1997

2...9 Hz: max. 3.5 mm
amplitude 9...20 Hz: 10
m/s2 (32.8 ft/s2)

Choque
IEC 60068-2-27:2008,
EN 60068-2-27:2009

Testes ambientais - Parte
2--27: Testes - Teste Ea e
instrucdes: Choque

Nao permitido

Com embalagem max.
100 m/s2 (330 ft/s2),
11 ms

Com embalagem max.
100 m/s2 (330 ft/s2),
11 ms
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Consumo de poténcia do circuito auxiliar

Aquecedor armario (opgédo| 100 W
+G300)

Materiais

Armario

Invélucro Chapa de aco revestida a zinco

Barramentos para ligagdes | Cobre
de poténcia do utilizador

Seguranga contra incéndio | Materiais de isolamento e itens ndo metalicos: na maioria autoextinguiveis.
dos materiais (IEC 60332-
1)

Acabamento
O armario tem revestimento em p6 de poliéster termoconsolidante em superficies visiveis,
cor RAL 7035 e RAL 9017.

Embalagem

Embalagem vertical
Para chassis R10 a R11:

Os armarios estao aparafusados a palete com parafusos e cintados no topo as paredes da
embalagem para evitar que oscilem no interior da embalagem. Os elementos da embalagem
estao fixos uns contra os outros com parafusos.

Embalagem padréo Madeira, folha de polietileno, (espessura 0.15 mm), pelicula transparente (espes-
sura 0.023 mm), fita PP, cinta PET, folha metalica (ago).

Para transportes terrestres e aéreos quando o periodo de armazenamento planeado
€ inferior a 2 meses ou quando o armazenamento pode ser efetuado em local
limpo e seco e para periodos inferiores a 6 meses.

Pode ser usada quando os produtos ndo sejam expostos a atmosferas corrosivas
durante o transporte ou armazenamento.

Embalagem para transpor- | Madeira, contraplacado, pelicula VCI (PE, espessura 0.10 mm), pelicula VCI (PE,
te maritimo espessura 0.04 mm), sacos emissores VCI, fita PP, cinta PET, folha metalica (a¢o).

(opgéo +P912) Para transporte maritimo com ou sem contentorizagao.

Para longos periodos em ambientes onde nado é possivel providenciar um ambiente
de armazenamento coberto e com humidade controlada.

Embalagem contentor Madeira, pelicula VCI (PE, espessura 0.10 mm), pelicula VCI (PE, espessura 0.04
(opgéo +P929) mm), sacos emissores VCI, fita PP, cinta PET, folha metalica (aco).

Para transporte maritimo em contentores.

Recomendado para transporte terrestre ou aéreo quando o tempo de armazena-
mento antes da instalagéo excede os 6 meses ou quando 0 armazenamento é
efetuado em condigbes parcialmente protegidas contra as intempéries.

Embalagem horizontal
Para chassis R6...R9:
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Embalagem padréo

Palete de madeira com caixa de contraplacado ou palete de madeira com tampa
de cartdo canelado e fitas PET.

Para transportes terrestres e aéreos quando o periodo de armazenamento planeado
¢é inferior a 2 meses ou quando o armazenamento pode ser efetuado em local
limpo e seco e para periodos inferiores a 6 meses.

Podem ser empilhadas e transportadas horizontalmente duas embalagens.

Embalagem para transpor-
te maritimo
(opgéo +P912)

Contraplacado, cartdo resistente em humido (ou contraplacado sob pedido espe-
cial), pelicula VCI (PE, espessura 0.10 mm), pelicula extensivel VCI (PE, espessura
0.04 mm), sacos emissores VClI, fita PP, cinta PET, folha metalica (aco).

Para transporte maritimo em contentores

Para longos periodos em ambientes onde ndo é possivel providenciar um ambiente
de armazenamento coberto e com humidade controlada.

Podem ser empilhadas e transportadas horizontalmente duas embalagens.

Dimensoes e pesos da embalagem para acionamentos sem
cubiculos vazios (sem opgoes +C196... +C201)

Chassis Altura Largura Prof Norma/Opg¢ao Material Tipo de con-
tentor
mm mm mm
R6...R9 900 820 2520 Norma Cartao 20DC 2
+P912, +P929| Contraplacado 20DC 3
R10, R11 2550 1150 1100 Norma Plastico e ma-| Pelo menos
deira 40HC 4
R10, R11 2550 1430 1100 +P912, +P929| Contraplacado| Pelo menos
40HC °
Contraplacado
sobre a emba-
lagem normal.
Consulte ainda a secgao Embalagem (pagina 226).
Pesos da embalagem
Chassis Norma +P912, +P929
kg Ib kg Ib
R6 210 463 210 463
R7 220 485 220 485
R8 255 562 255 562
R9 275 606 275 606
R10 410 904 440 970
R11 410 904 440 970

a A 0N

Todos os contentores sdo apropriados, este € o mais comum.
Todos os contentores sdo apropriados, este € o mais comum.
Os contentores mais pequenos nao tém altura suficiente

Os contentores mais pequenos nao tém altura suficiente
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Normas aplicaveis

O acionamento cumpre com os seguintes standards. A conformidade com a Diretiva Europeia
sobre Baixa Tenséo é verificada de acordo com a norma EN 61800-5-1.

EN 61800-5-1:2007 Sistemas de acionamento elétrico de poténcia a velocidade variavel. Parte 5-1:
Requisitos de seguranca - elétricos, térmicos e energéticos

IEC 60146-1-1:2009 Conversores e semicondutores. Requisitos gerais e conversores comutados por
EN 60146-1-1:2010 rede - Parte 1-1: Especificagdo dos requisitos basicos

IEC 60204-1:2005 Seguranga da maquinaria. Equipamento elétrico em maquinas. Parte 1: Requisitos
+A1:2008 gerais.

EN 60204-1:2006 Condigdes para a concordancia: O instalador final da maquina é responsavel pela
+AC:2010 instalagdo de um dispositivo de paragem de emergéncia.

IEC 60529:1989 Graus de protegéo fornecidos pelos armarios (codigo IP)

EN 60529:1991

IEC/EN 60664-1:2007 Coordenagéo do isolamento do equipamento em sistemas de baixa tensdo. Parte
1: Principios, requisitos e testes

IEC/EN 61439-1:2011 Aparelhagem de baixa tenséo e conjuntos de aparelhagem de controlo - Parte 1:
Regras gerais

UL 50:2015 Estruturas para Equipamento Elétrico, Consideragbes Ndo Ambientais, 132 edigdo

UL 508C: 2016 Norma sobre Seguranga, Equipamento de Converséo de Poténcia, quarta edigdo

CSA C22.2 Nr. 14-13: Equipamento de controlo industrial

2013

CSA C22.2 Nr. 274-13: Acionamentos de velocidade ajustavel

2013

IEC 61800- Sistemas de acionamento elétrico de poténcia a velocidade variavel. Parte 3:
3:2004/A1:2011 Requisitos EMC e métodos de teste especificos

EN 61800-3/A1:2012

Marcacgoes

Marcacao CE
c € O produto esta em conformidade com a legislagédo da Unido Europeia aplicavel. Para cumprimento
dos requisitos de compatibilidade eletromagnética, consulte as informagdes adicionais relativas a
conformidade com a compatibilidade eletromagnética do acionamento (IEC/EN 61800-3).

Marcagzo de Seguranga Comprovada TUV (seguranca funcional)

o) | ) produto contém Binario seguro off e possivelmente outras fungdes de seguranga (opcionais)
%wf que estdo certificadas pela TUV de acordo com as normas de seguranca funcional relevantes.
Aplicavel a acionamentos e inversores; ndo aplicavel a médulos unidades de alimentagéo, travagem
ou conversores CC/CC.

Marca Listagem UL para EUA e Canada

¢ @ US| O produto foi testado e avaliado relativamente aos padrdes Norte Americanos relevantes pelos Un-
LISTED derwriters Laboratories. Valido para tensdes nominais até 600 V.
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Marcagao RCM

O produto esta em conformidade com a legislagdo da Australiana e da Nova Zelandia especificos
para EMC, telecomunicagdes e seguranga elétrica. Para cumprimento dos requisitos EMC, consulte
as informacgdes adicionais relativas a conformidade EMC do acionamento (IEC/EN 61800-3).

>

Marcagéo EAC (Conformidade Euro-asiatica)

[H[ O produto estd em conformidade com os regulamentos técnicos da Unido Aduaneira da Eurasia.
A marca EAC é necessaria na Russia, Bielorrussia e Cazaquistéo.

Marca verde de Produtos de Informagéo Eletronica (EIP)

O produto cumpre com a Norma da Industria Eletrénica da Republica Popular da China (SJ/T
11364-2014). O produto ndo contém substancias ou elementos toxicos e perigosos ou elementos
acima dos valores maximos de concentracdo e € um produto ecoldgico que pode ser reciclado.

®

Marcacdo WEEE

No fim da vida util o produto deve entrar no sistema de reciclagem num ponto de recolha apropriado
e ndo deve ser colocado junto com o fluxo de residuos normais.

>4

Marcacao CE

Existe uma marca CE no acionamento para comprovar que este cumpre os requisitos das
Diretivas Europeias de Baixa Tensao e EMC. A marcagdo CE também verifica se o
acionamento, relativamente as suas fun¢des de seguranca (tais como Binario seguro off),
de acordo com a Diretiva de Maquinaria como um componente de seguranga.

Conformidade com a Diretiva Europeia de Baixa Tensao

A conformidade com a Diretiva Europeia sobre Baixa Tenséo foi verificada de acordo com
a norma EN 61800-5-1.

Conformidade com a Diretiva Europeia EMC

A Diretiva EMC define os requisitos para imunidade e emissdes de equipamentos elétricos
usados dentro da Unido Europeia. A norma de produto EMC (EN 61800-3:2004) abrange
os requisitos apresentados para acionamentos. Veja a sec¢ado Conformidade com a EN
61800-3:2004 abaixo.

Conformidade com a Diretiva Europeia de Maquinaria

O acionamento € um produto eletrénico que esta coberto pela Diretiva Europeia de Baixa
Tensao. No entanto, o acionamento inclui a fungéo de Binario seguro off e pode ser equipado
com outras fungdes de seguranga para maquinaria que, como componentes de seguranga,
se encontram dentro do ambito da Diretiva de Maquinaria. Estas fungdes do acionamento
cumprem com as normas harmonizadas Europeias tais como a EN 61800-5-2. Sobre a

declaracao de conformidade, consulte o capitulo A Fungéo de Binario seguro off (pagina 255).
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Conformidade com a EN 61800-3:2004
Definigoes

EMC significa Compatibilidade Eletromagnética. E a capacidade do equipamento
elétrico/eletronico funcionar sem problemas em ambiente eletromagnético. Do mesmo
modo, 0 equipamento nao pode perturbar ou interferir com qualquer outro produto ou
sistema ao seu redor.

Primeiro ambiente inclui instalagdes ligadas a uma rede de baixa tensido que alimenta
edificios usados para fins domésticos.

Segundo ambiente inclui instalagbes ligadas a uma rede que nio alimenta edificios usados
para fins domésticos.

Acionamento de categoria C3: acionamento com tensdo nominal inferior a 1000 V e
destinado a ser usado em segundo ambiente e ndo em primeiro ambiente.

Acionamento de categoria C4: acionamento com tensao nominal igual ou superior a 1000
V, ou gama de corrente nominal igual ou superior a 400 A, ou destinado a uso em sistemas
complexos em segundo ambiente.

Categoria C2
Os chassis R6 a R9 do acionamento cumprem com a norma com as seguintes provisoes:

1. Os cabos do motor e de controlo sao selecionados como especificado no manual de
hardware.

2. Os cabos do motor e de controlo sédo selecionados como especificado no manual de
hardware.

3. O comprimento maximo do cabo do motor € 150 metros.

AVISO!

A O acionamento pode provocar radio interferéncia se usado em ambientes
domésticos e residenciais. Se necessario, o utilizador deve tomar medidas para
evitar a interferéncia, além dos requisitos para cumprimento dos requisitos CE
listados acima.

Nota: Nao instale um acionamento equipado com filtro EMC em sistemas IT (sem ligagao
a terra). A rede de alimentagao fica ligada ao potencial terra através dos condensadores
do filtro EMC o que pode ser perigoso ou danificar o acionamento.

Categoria C3
O acionamento cumpre com a norma com as seguintes provisdes:

1. Os cabos do motor e de controlo sao selecionados como especificado no manual de
hardware.

2. Os cabos do motor e de controlo sédo selecionados como especificado no manual de
hardware.

3. O comprimento maximo do cabo do motor € 100 metros.

AVISO!

A Um acionamento da categoria C3 nao é destinado a ser usado em redes publicas
de baixa tensdo que fornecem instalacdes domésticas. E esperada frequéncia de
radio interferéncia se o acionamento for usado neste tipo de rede.
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Categoria C4
O acionamento cumpre com a categoria C4 com as seguintes provisdes:

1. E garantido que ndo sdo propagadas emissdes excessivas as redes de baixa tens&o
vizinhas. Em alguns casos, a supressao natural nos transformadores e nos cabos é
suficiente. Em caso de duvida, recomenda-se o uso de um transformador com blindagem
estatica entre os enrolamentos do primario e do secundario.

@

@ T
e |
—

@ |
|
@] L

1 |Rede de média tensao 6 |Equipamento

2 |Rede vizinha 7 |Transformador

3 |Ponto de medicéo 8 |Blindagem estatica
4 |Baixa tenséo 9 |Acionamento

5 |Equipamento (vitima) - -

2. Foi elaborado um plano EMC para evitar disturbios para a instalagado. Esta disponivel
um modelo em Technical guide No. 3 EMC compliant installation and configuration for
a power drive system (3AFE61348280 (Inglés)).

3. O motor e os cabos de controlo estdo selecionados e passados de acordo com as
instrugdes de planeamento elétrico do acionamento. As recomendagdes EMC séo
cumpridas.

4. O acionamento esta instalado de acordo com suas instrugdes de instalagédo. As
recomendacdes EMC foram cumpridas.

AVISO!

A Um acionamento da categoria C4 nao é destinado a ser usado em redes publicas
de baixa tensdo que fornecem instalacdes domésticas. E esperada frequéncia de
radio interferéncia se 0 acionamento for usado neste tipo de rede.

Marcacao UL

O acionamento esta listado na cULus com a opgao +C129. A aprovacao € valida para
tensdes nominais até 480 V.

Lista de verificagao UL

Expectativa de vida do projeto

A expectativa de vida util do projeto do acionamento e dos seus componentes gerais excede
dez (10) anos em ambientes operacionais normais. Em alguns casos, o acionamento pode



http://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AFE61348280&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=Launch
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durar 20 anos ou mais. Para atingir uma longa vida util do produto, as instru¢des do
fabricante para dimensionar e instalar o acionamento, as condi¢gdes operacionais e 0
cronograma de manutencao preventiva devem ser seguidas.
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Exclusoes

Exclusao genérica

O fabricante ndo tem qualquer obrigagdo em relagao a qualquer produto que (i) tenha sido
indevidamente reparado ou alterado, (ii) submetido a uso indevido, negligéncia ou acidente;
(iii) utilizado de forma contraria as instrucées do fabricante; ou (iv) tenha avariado como
resultado de desgaste normal.

Exclusao de segurancga cibernética

Este produto foi desenhado para ser ligado e para comunicar informagées e dados através
de uma interface de rede. E de exclusiva responsabilidade do Cliente fornecer e garantir
uma ligagao continua segura entre o produto e a rede do Cliente ou qualquer outra rede
(conforme seja o caso). Cliente deve estabelecer e manter todas as medidas apropriadas
(tais como, mas nao limitado a instalagao de firewalls, aplicagédo de medidas de autenticagao,
encriptagcao de dados, instalagao de programas antivirus, etc.) para proteger o produto, a
rede, o seu sistema e a Interface contra qualquer tipo de violagdo de seguranga, acesso
nao autorizado, interferéncia, intrusédo, fuga e/ou roubo de dados ou de informacgdes. A
ABB e as suas filiais ndo se responsabilizam por danos e/ou prejuizos relacionados com
essas violagdes de segurancga, qualquer acesso nao autorizado, interferéncia, intrusao,
fuga e/ou roubo de dados ou de informagdes.
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Esquemas dimensionais

Sao apresentados abaixo exemplos de esquemas dimensionais.
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Chassis R6 e R7 (IP21, UL Tipo 1)
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Chassis R6 e R7 (+B054: IP42, UL Tipo 1 Filtrado)
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Chassis R6 e R7 (+B055: IP54, UL Tipo 12)

L
i

15 [0.59"] 400 [15.75"] 15 [0.59"]

JB
JC

430 [16.93"]

644 [25.35"]

min. 400 [15,75"]

143 [5.63"]

2002 [78.8"]
2144 [84.43"]

673 [26.5"]

T o —

e
| e
[—

|

800 [23.62”]

Total length: 430 mm

B B
A — A
A
5 5
125 [4.92"]
N 82 [3.23"]
w ey
=~
B - B gl & B
o9 -
=y 960 [02.36"]|{ yyg [41.1"]
g 90 g
Contro—
cabling | —
— ]
c — a
Y 85 [3.35") R .
S ol &
= | e
0 i=A
Q
o
1 | &
2 <
c-C & 8 c
o o
2 3
8 8
218 [”0.71”]1
— T T —
© 75 [[2.95"] 75 [2.95"] &
s| T e
250 [9.84"]
0 220 19-84 1 0
Q &

82 [3.23"]




Esquemas dimensionais 239

entrada e saida pelo topo)

Chassis R6 e R7 (+H351 e +H353
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Chassis R6 e R7 (+F289)
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Chassis R6 e R7 (+F289, +H351, +H353)

=T — = L
[ 8 g
H <
& g 3
< g =
IN
3 © <1
3
[.e96] g1
[.evve] svie
[.sL61] oop uw [.&8s] zooz
o <
S
s, = o
o ‘>
8 =3 5z
< = gl & < g=
o o e
— L =
© g S8
8 £
3
HOOOOE
====== © o ‘I = o
EEEEEE i3 [.szs] z8
EEEEEH S
=ESEES - [.se9] vit
Ee==—— @ )
\\\\\\ ° °
a1 R®
o @
- = <<
<l o
2 |
<
<C

cabling

@)
|
O
[.860] ST [.s9o'1Z] ass 7 [.86'0] sz
ol
&
M=
I
S s
g # ol 3
0y &
@ T @
s )
7 el
[.86°0] sz [.g9712] 08 " Le60] 5z
O
|
O




Chassis R8 e R9 (IP21, UL Tipo 1)
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Chassis R8 e R9 (+B054: IP42, UL Tipo 1 Filtrado)
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Chassis R8 e R9 (+B055: IP54, UL Tipo 12)
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entrada e saida pelo topo)

Chassis R8 e R9 (+H351 e +H353
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Chassis R8 e R9 (+F289)
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Chassis R10 e R11 (IP21, UL Tipo 1)
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Chassis R10 e R11 (+B054: IP42, UL Tipo 1 Filtrado)
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Chassis R10 e R11 (+B055: IP54, UL Tipo 12)
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Chassis R10 e R11 (+F289)
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Chassis R10 e R11 (+H351, +H353)
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Chassis R10 e R11 (+B054: IP42, UL Tipo 1 Filtrado, +H351,
+H353)
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Chassis R10 e R11 (+B055: IP54, UL Tipo 12, +H351, +H353)
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A Funcao de Binario seguro off

Conteudo deste capitulo

Este capitulo descreve a fungao Binario seguro off (STO) do acionamento e apresenta
instrucdes sobre 0 seu uso.

Descricao

A fungao de binario seguro off pode ser usada, por exemplo, como dispositivo atuador final
de circuitos de seguranga que param o acionamento em caso de perigo (como um circuito
de paragem de emergéncia). Outra aplicacgao tipica possivel é um interruptor de prevengéao
de arranque inesperado que permite a realizagao de operagdes de manutengao curtas, tais
como limpeza ou trabalho nas partes nao elétricas dos equipamentos sem desligar a
alimentacéao elétrica para o acionamento.

Quando ativada, a fungéo de binario seguro off desativa a tensdo de controlo dos
semicondutores de poténcia da fase de saida do acionamento (A, consulte o diagrama
abaixo), evitando assim que o acionamento gere o binario requerido para rodar o motor.
Se o motor estiver a funcionar quando o binario seguro off é ativado, este é parado por
inércia.

A funcao Binario seguro off tem uma arquitetura redundante, ou seja, ambos os canais
devem ser usados na implementacgéo da funcao de seguranca. Os dados de seguranca
apresentados neste manual sdo calculados para uso redundante e ndo se aplicam se nao
forem usados ambos os canais.

A funcao Binario seguro off cumpre com estas normas:

Norma Nome

IEC 60204-1:2016 Seguranga de maquinaria - Seguranga elétrica de maquinas — Parte 1:
EN 60204-1:2018 Requisitos gerais
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Norma

Nome

IEC 61000-6-7:2014

Compatibilidade eletromagnética (EMC) - Parte 6-7: Normas genéricas
- Requisitos de imunidade para equipamentos destinados para desempe-
nhar fungbes num sistema relacionado com a seguranga funcional em
locais industriais

IEC 61326-3-1:2017

Equipamento elétrico para medigéo, controlo e uso laboratorial — Requi-
sitos EMC — Parte 3-1: Requisitos de imunidade para sistemas relaciona-
dos com seguranca e para equipamento destinado a desempenhar
fung¢bes relacionadas com segurancga (seguranga funcional) — Aplicacbes
industriais gerais

IEC 61508-1:2010

Seguranca funcional de sistemas elétricos/eletrénicos/eletrénicos pro-
gramaveis relacionados com segurancga — Parte 1: Requisitos gerais

IEC 61508-2:2010

Seguranga funcional de sistemas elétricos/eletrénicos/eletrénicos pro-
gramaveis relacionados com seguranca — Parte 2: Requisitos para siste-
mas elétricos/eletronicos/eletrénicos programaveis relacionados com
seguranga

IEC 61511-1:2016

Seguranca funcional — Sistemas instrumentados de seguranca para a
industria de processos

IEC 61800-5-2:2016
EN 61800-5-2:2007

Sistemas de acionamento elétrico de poténcia a velocidade variavel.
Parte 5-2: Requisitos de seguranca - Funcional

IEC 62061:2005 + A1:2012 +
A2:2015

EN 62061:2005 + AC:2010 +
A1:2013 + A2:2015

Seguranga de maquinaria - Seguranga operacional de sistemas de con-
trolo elétricos, eletronicos e programaveis

EN ISO 13849-1:2015

Seguranga de maquinaria - Pegas relacionadas com a seguranga de
sistemas de controlo - Parte 1: Principios gerais para desenho

EN ISO 13849-2:2012

Seguranga de maquinaria - Pegas relacionadas com seguranga de siste-
mas de controlo - Parte 2: Validagao

A funcéo também corresponde com a Prevencgao de arranque inesperado como especificado
pela EN ISO 14118:2018 (ISO 14118:2017) e Paragem n&o controlada (categoria de
paragem 0) como especificado na EN/IEC 60204-1.

Conformidade com a Diretiva Europeia de Maquinaria

Consulte os dados técnicos.

A Declaracao de conformidade é apresentada no final deste capitulo.
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Cablagem

Sobre as especificagbes elétricas da ligagao STO, consulte os dados técnicos da unidade
de controlo.

Principio de ligacao

Acionamento individual ACQ580-07 , alimentacao de poténcia interna

® STO ©) =

Acionamento

Unidade de controlo

Légica de controlo

Para o motor

x| | w| | =

Interruptor de ativagao

Acionamento individual ACQ580-07, alimentagao de poténcia interna

24V DC
+

-1
—

@

L

=

STO ®

%:u OUT1 | 34 24V DC
L OUT2 | 35
— +24VDC
SGND | 36
1
IN1IB7

IN2

l38




258 A Funcgéao de Binario seguro off

1 Acionamento

2 Unidade de controlo

3 Légica de controlo

4 Para o motor

K Interruptor de ativagéo

Exemplos de cablagem

Acionamento individual ACQ580-07 , alimentacao de poténcia interna

@ )
STO R |
saloutt ' AL ouTt
35:[OUT2 AN | — — —
A o — — — 53 4
o 13 23 31 Y1 Y2
36) SGND v | \ @ ® |
C !
- o —‘ L 14 24 32 Al A2
37LIN1 ! ?—Tfo————?+
38ZIN2 AR,
i N GND
1 Acionamento
2 PLC de seguranga
Relé de seguranca
Acionamento individual ACQ580-07, alimentacao de poténcia interna
r—-— — — — 7 r - — 7"
24V DC
@ | | | @|
STO L - + .
34| ouT1 — - OuUT
35]0UT2 — — —
r 13 23 5 Y1 Y2 !
36/SGND /| N |
(\ L / \ ®
7 |
o v 14 24 32 A2
370N W cope L e <+ -
38]IN2 YA
TN GND
1 Acionamento
2 PLC de segurancga
K Relé de seguranca
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Acionamentos miultiplos ACQ580-07, alimentacgao interna

3410UT1
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+24VDC
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1 Acionamento
2 Unidade de controlo

K Interruptor de ativagéo
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Acionamentos multiplos ACQ580-07, alimentagao externa

! | +24vpC | 34louT!

| * +24vDC | 35L0UT2
| 36| SGND S N
|

| L 37 1IN1
38 1IN2
| @ v \\ /

| | 34| OUTA

K sslout2 1| | |

] 36| SGND |

| | N
, 38| IN2

. ®

1

Mo - v

| | 34| OUTA
K 35| OUT2
] 36 SGND N

M — — v

LT _
1 Acionamento
2 Unidade de controlo
K Interruptor de ativagao

Interruptor de ativagao

Nos esquemas de cablagem, o interruptor de ativagédo tem a designacao [K]. Isto representa
um componente como um interruptor operado manualmente, botdo de pressao de paragem
de emergéncia ou os contactos de um relé ou PLC de seguranca.
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* No caso de ser usado um interruptor de ativacdo operado manualmente, este deve ser
de um tipo que pode ser fechado na posigao aberta.

* Os contactos do interruptor ou relé devem ser abertos/fechados a 200 ms um do outro.
+ Também pode ser usado um moédulo de protecao termistor CPTC-02. Para mais
informacao, veja a documentagdo do médulo.
Tipos e comprimentos dos cabos
+ E recomendado cabo de par entrancado de blindagem dupla.
*  Comprimentos maximos do cabo
+ 300 m (1000 ft) entre o interruptor de ativagéo (K) e a unidade de controlo
* 60 m (200 ft) entre multiplos acionamentos

* 60 m (200 ft) entre a alimentag&o de poténcia externa e a primeira unidade de controlo

Nota: Um curto-circuito na cablagem entre o interruptor e um terminal STO provoca uma
falha perigosa. Por isso, é recomendado usar um relé de seguranca (incluindo diagndsticos
de cablagem), ou um método de ligacao (ligagao a terra blindada, separagao de canal) que
reduza ou elimine o risco provocado pelo curto-circuito.

Nota: A tensdo nos terminais de entrada STO do acionamento deve ser, no minimo, 13V CC
para ser interpretada como “1”.

A tolerancia de impulso dos canais de entrada é 1 ms.

Ligagcao a terra de blindagens de protecao

+ Ligue a blindagem a terra na cablagem entre o interruptor de ativacao e a unidade de
controlo, apenas na unidade de controlo.

» Ligue a blindagem a terra na cablagem entre as duas unidades de controlo, apenas
numa unidade de controlo.
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Principio de operacao

1. O Binario seguro off ativa (o interruptor de ativagédo € aberto ou os contactos do relé de
segurancga abrem).

2. As entradas STO da unidade de controlo do acionamento desligam.
3. A unidade de controlo desliga a tens&do de controlo da saida dos IGBTs.

4. O programa de controlo gera uma indicagdo como definido pelo parametro 31.22 (consulte
o manual de firmware do acionamento.
O parametro seleciona quais as indicagdes que sdo dadas quando um ou ambos os
sinais STO sao desligados ou perdidos. Quando isto ocorre, as indicagdes também
dependem do acionamento estar a trabalhar ou estar parado.

Nota: Este parametro nao afeta a operagao da proépria funcdo STO. A funcédo STO ira
operar independentemente do ajuste deste pardmetro: um conversor de velocidade em
funcionamento é parado apés a remogao de um ou de ambos os sinais STO e nao
arrancar até que ambos os sinais STO sejam restaurados e as falhas rearmadas.

Nota: A perda de apenas um sinal STO gera sempre uma falha e é interpretada como
uma avaria do hardware STO ou da cablagem.

5. O motor é parado por inércia (se a funcionar). O acionamento nao pode reiniciar enquanto
o interruptor de ativagao ou os contactos do relé de seguranga estiverem abertos. Depois
dos contactos fecharem, pode ser necessario um rearme (dependendo do ajuste do
parametro 31.22). E requerido um novo comando de arranque para o acionamento.
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Arranque incluindo o teste de aceitagcao

Para assegurar a operagao segura de uma fungao de seguranga, € necessaria validagéao.
O instalador final da maquina deve validar a fungado executando um teste de aceitacdo. O
teste de aceitacdo deve ser efetuado

* no arranque inicial da fungcio de seguranca

* apos qualquer alteragao relacionado com a fungao de segurancga (cartas de circuito
impresso, cablagem, componentes, ajustes, etc.)

» apos qualquer trabalho de manutencéao relacionado com a fungao de seguranca.

Competéncia

O teste de aceitacdo da funcéo de seguranga deve ser executado por um profissional
competente com conhecimento e especializagcao adequadas sobre a fun¢ao de seguranca,
assim como sobre seguranga funcional, como requerido pela IEC 61508-1 clausula 6. Os
procedimentos de teste e relatério devem ser documentados e assinados por esse
profissional.

Relatérios do teste de aceitagcao

Os relatérios assinados dos testes devem ser guardados no diario de registos da maquina.
Este relatorio deve incluir a documentacéo das atividades de arranque e os resultados dos
testes, referéncias aos relatérios das falhas e resolugdo das falhas. Qualquer novo teste
de aceitacao efetuado devido a alteragbes ou manutencao deve ser incluido no diario de
registo.

Procedimento do teste de aceitagcao
Depois da ligagédo da funcao de Binario seguro off, deve validar a sua operagédo como se
segue.

Nota: Se o acionamento estiver equipado com a opg¢ao de seguranca +Q951 ou +Q953,
execute o procedimento apresentado na documentagao do opcional.

Nota: Se um modulo CPTC-02 estiver instalado, consulte a sua documentacgao.

Acdo
AVISO! .
Cumpra estas instrugdes. Se ignorar as mesmas, podem ocorrer ferimentos ou morte, ou
danos no equipamento.

Assegure-se de que o acionamento pode ser operado e parado livremente durante o arranque. ]

O acionamento deve ser parado (se a funcionar), a alimentagéo desligada e o acionamento isolado ]
da linha de poténcia com um interruptor de corte.

Verifique as liga¢des do circuito de STO. com o esquema de cablagens.

O

Feche o interruptor de corte e ligue a poténcia.

O
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Acido
Testar a operagéo da fungdo STO quando o motor esta parado. ]
» Execute um comando de paragem para o acionamento (se a funcionar) e espere até o veio do
motor estar imobilizado.
Verifique se o0 acionamento opera como se segue:
» Abra o circuito STO. O acionamento gera uma indicagdo se um for ajustado para o estado 'parado’
no parametro 31.22 (consulte o manual de firmware).
» Execute um comando de arranque para verificar se a funcdo STO bloqueia a operagao do aciona-
mento. O acionamento gera um aviso. O motor ndo deve arrancar.
» Feche o circuito STO.
* Rearme todas as falhas ativas. Reinicie o acionamento e verifique se o motor funciona normalmente.
Teste a operacgao da fungdo STO quando o motor estiver a funcionar. ]
» Arrancar o acionamento e certificar-se de que o motor esta a funcionar.
» Abra o circuito STO. O motor deve parar. O acionamento gera uma indicagédo se um for definido
para o estado 'a funcionar' no pardmetro 37.22 (consulte o0 manual de firmware).
» Rearme as falhas ativas e tente arrancar o acionamento.
» Assegure-se de que o motor se mantém parado e de que o acionamento opera como descrito acima
no ponto de teste da operagédo quando o motor esta parado.
» Feche o circuito STO.
» Rearme todas as falhas ativas. Reinicie o acionamento e verifique se o motor funciona normalmente.
Teste a operagao da detegao de falha do acionamento. O motor pode estar parado ou a funcionar. []
» Abra o 1° canal do circuito STO. Se o motor estava a funcionar, faga-o parar por inércia. O aciona-
mento gera uma indicagao de falha FA817 Perda binario seguro off 1 (consulte o manual de firmware).
» Execute um comando de arranque para verificar se a fungdo STO bloqueia a operagao do aciona-
mento. O motor ndo deve arrancar.
» Feche o circuito STO.
» Rearme todas as falhas ativas. Reinicie o acionamento e verifique se o motor funciona normalmente.
» Abra o 2° canal do circuito STO. Se o motor estava a funcionar, faga-o parar por inércia. O aciona-
mento gera uma indicagao de falha FA82 Perda binario seguro off 2 (consulte o manual de firmware).
» Execute um comando de arranque para verificar se a fungdo STO bloqueia a operagao do aciona-
mento. O motor ndo deve arrancar.
» Feche o circuito STO.
» Rearme todas as falhas ativas. Reinicie o acionamento e verifique se o motor funciona normalmente.
Documente a assine o relatério do teste de aceitagdo que atesta que a fungéo de seguranga é segura| [ ]

e aceite para operagao.
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Uso

. Abra o interruptor de ativagéo, ou ative a funcionalidade de seguranga que esta ligada

a STO.

As entradas STO da unidade de controlo do acionamento desligam, e a unidade de
controlo desliga a tensao de controlo dos IGBTs de saida.

O programa de controlo gera uma indicagao como definido pelo parametro 31.22 (consulte
o manual de firmware do acionamento).

O motor é parado por inércia (se a funcionar). O acionamento nao reinicia enquanto o
interruptor de ativagao ou os contactos do relé de seguranca estiverem abertos.

Desative o STO fechando o interruptor de ativacao, ou reiniciando a funcionalidade de
seguranga que esta ligada a STO.

Rearme as falhas antes de arrancar.

AVISO!
A A fungao de binario seguro off ndo desliga a tensao dos circuitos principal e auxiliar

do acionamento. Por isso, os trabalhos de manutencao nas partes elétricas do
acionamento ou do motor s6 podem ser efetuados depois de isolar o acionamento
da alimentacgéao e de todas as outras fontes de tensao.

AVISO!
A O acionamento nao pode detetar ou memorizar quaisquer alteragcdes no circuito

STO quando a unidade de controlo do acionamento ndo esta ligada. Se ambos
os circuitos STO estiverem fechados e um sinal de arranque do tipo nivel estiver
ativo quando a energia for restaurada, € possivel que o acionamento arranque
sem um novo comando de arranque. Tenha isto em consideragao na avaliagéo
de risco do sistema.

Isto também é valido quando o acionamento € alimentado apenas por um modulo
de extensao multifuncional CMOD-xx.

AVISO!
(Apenas com motores de imanes permanentes ou de relutancia sincronos

[SynRM]).

No caso de falha de multiplos semicondutores de poténcia IGBT, o acionamento
pode produzir um binario de alinhamento que roda o veio do motor180/p graus
(com motores de imanes permanentes) ou 180/2p graus (com motores de
relutancia sincrona [SynRM)]), independentemente da ativagcao da fungao de Binario
Seguro off. p indica o nimero de pares de polos.

Notas:

Quando um acionamento em funcionamento é parado com a fungao de Binario seguro
off, o acionamento corta a tensdo de alimentacdo do motor e o motor para por inércia.
Se isto provocar perigo ou néo for aceitavel, parar o acionamento e a maquinaria usando
o modo de paragem apropriado antes de usar a fungao de Binario seguro off.

A fungao de Binario seguro off sobrepde todas as outras fungbdes do acionamento.
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A funcgao de Binario seguro off ndo é eficaz contra sabotagem ou ma utilizagéo deliberada.

A funcao de Binario seguro off foi desenhada para reduzir condigdes reconhecidas de
perigo. Mesmo assim, nem sempre € possivel eliminar todos os perigos potenciais. O
instalador da maquina deve informar o utilizador final sobre os riscos residuais.
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Manutencao

Apobs a operagao do circuito ser validada no arranque, a fungdo STO deve ser mantida
através de testes periddicos. No modo de elevada exigéncia de operagéo, o intervalo
maximo de teste € 20 anos. No modo de operacéo de baixa exigéncia, o intervalo maximo
de teste é de 5 ou 2 anos; consulte a secgéo Dados de seguranca (pagina 269). E assumido
que todas as falhas perigosas do circuito STO sao detetadas pelo teste de ensaio. Para
desempenhar o teste de ensaio, execute Procedimento do teste de aceitagcéo (pagina 263).

Nota: Consulte ainda a Recomendagao de Utilizagdo CNB/M/11.050 publicada pela
Coordenacéo Europeia dos Organismos Notificados relativamente a sistemas de seguranca
de canal duplo com saida eletromecanicas:

* Quando o requisito de integridade de seguranca para a fun¢ao de seguranga é SIL 3 ou
PL e (cat. 3 ou 4), o teste de ensaio para a fungao deve ser desempenhado , no minimo,
todos os meses.

* Quando o requisito de integridade de segurancga para a fungdo de seguranga € SIL 2
(HFT = 1) ou PL d (cat. 3), o teste de ensaio para a fungao deve ser desempenhado
no minimo, todos os 12 meses.

A fungao STO do acionamento ndao contém quaisquer componentes eletromecanicos.

Além do teste de ensaio, € boa pratica verificar a operacado da fungcao quando os outros
procedimentos de manutencao sdo executados na maquinaria.

Inclua o teste da operagao do Binario seguro off como descrito acima, na rotina do programa
de manuteng¢ao da maquinaria que o acionamento executa.

Se for necessario alterar alguma ligagdo ou componente apds o arranque, ou se 0s
parametros forem restaurados, execute o teste apresentado na seccédo Procedimento do
teste de aceitagao (pagina 263).

Usar apenas pecas aprovadas pela ABB.

Registe todas as atividades de manutencgao e testes de ensaio no diario da maquina.

Competéncia

As atividades de manutencao e testes de ensaio da fungao de seguranca deve ser
executadas por um profissional competente com conhecimento e especializacdo adequados
sobre a fungdo de seguranga, assim como sobre segurancga funcional, como requerido pela
IEC 61508-1 clausula 6.
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Detecao de falhas

As indicagbes apresentadas durante a operagéo normal da fungao de Binario seguro off
sdo selecionaveis pelo pardmetro do programa de controlo 31.22 do acionamento.

Os diagndsticos da fungéo de Binario seguro off comparam os estados dos dois canais
STO. No caso dos canais ndo se encontrarem no mesmo estado, é desempenhada uma
funcéo de reagéo a falhas e o acionamento dispara a falha “Falha hardware STO”. Uma
tentativa de usar o STO de uma forma nao redundante, ativando por exemplo apenas um
dos canais, faz disparar a mesma reacéo.

Consulte o manual de firmware do programa de controlo do acionamento sobre as indicagdes
geradas pelo acionamento, e para informagdes sobre o envio de indicagdes de falha e de
avisos para uma saida na unidade de controlo para diagndsticos externos.

Qualquer falha da fungao de Binario seguro off deve ser reportada a ABB.
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Dados de segurancga

Os dados de seguranga da fungao de Binario seguro off sdo apresentados abaixo.

Nota: Os dados de seguranga sao calculados para uso redundante e ndo se aplicam se
nao forem usados ambos os canais STO.

PFH
SFF PFD PFD MTTF DC T

Chassis SIL/ PL (T1=20a) avg avg P cat. | sc |HFT|ccr| M

siLcL (%) (1/h) (Ty=2a) | (Ty=54) (a) (%) (a)

R6

re 3 e 509 | 3.92E-00 | 3.44E-05 | 850E-05 | 9380 |=00| 3 | 3 | 1 | 8 | 20
Sg 3 e >99 | 422609 | 3.69E-05 | 9.24E-05 | 8792 |=200| 3 | 3 | 1 | 8 | 20
R10 3 e | 9955 | 4.18E-09 | 3.66E-05 | 9.14E-05 | 15080 |=90| 3 | 3 | 1 | 80 | 20

R11

3AXD10000015777 N, 3AXD10000410558 F

» O seguinte perfil de temperatura é usado nos calculos do valor de seguranca:
* 670 ciclos on/off por ano com AT =71.66 °C
* 1340 ciclos on/off por ano com AT = 61.66 °C
» 30 ciclos on/off por ano com AT = 10.0 °C
* 32 °C de temperatura da carta, 2.0% do tempo
* 60 °C de temperatura da carta, 1.5% do tempo
* 85 °C de temperatura da carta, 2.3% do tempo.

* Modos de falha relevantes:
* O STO dispara falsamente (falha segura)
* O STO nao ativa quando solicitado

« Ocorreu uma exclusio de falha no modo de falha "curto-circuito na carta de circuito
impresso” (EN 13849-2, tabela D.5). A analise é baseada no pressuposto que uma
falha ocorre de cada vez. Nao foram analisadas falhas acumuladas.

» Tempo de resposta STO:
* Tempo de reacdo STO (intervalo detetavel mais curto): 1 ms
» Tempo de resposta STO: 2 ms (tipico), 5 ms (maximo)
» Tempo de detecao de falha: Canais em diferentes estados durante mais de 200 ms

+ Tempo de reacdo de falha: Tempo de detecéo de falha + 10 ms

* Indicacao de atrasos:
» Atraso indicagao falha STO (parametro 37.22): < 500 ms
» Atraso indicagao aviso STO (parametro 31.22): < 1000 ms
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Abreviaturas

Abr. Referéncia Descrigao

Cat. EN ISO 13849-1 A classificagdo das pegas relacionadas com seguranga de um sistema
de controlo no que se refere a sua resisténcia a falhas e ao seu sub-
sequente comportamento em condigdes de falha, e qual é atingida
pela disposigao estrutural das pecgas, detegao de falhas e/ou pela
sua fiabilidade. As categorias sédo: B, 1, 2, 3 e 4.

CCF EN ISO 13849-1 Falha causa comum (%)

DC EN ISO 13849-1 Cobertura do diagnéstico

HFT IEC 61508 Tolerancia falha Hardware

MTTFp EN ISO 13849-1 Tempo médio para falha perigosa: (Numero total de unidades de vida)
/ (Numero de falhas perigosas, ndo detetadas) durante um intervalo
particular de medigbes sob determinadas condigbes

PFDayg IEC 61508 Probabilidade média de falha perigosa sob pedido, ou seja, a indispo-
nibilidade média de um sistema relacionado com a seguranca para
executar a fungéo de segurancga especificada quando ocorre um pe-
dido

PFH IEC 61508 Frequéncia média de falhas perigosas por hora, ou seja, frequéncia
média de uma falha perigosa de um sistema relacionado com a segu-
ranga para executar a fungédo de seguranga especificada durante um
determinado periodo de tempo

PL EN ISO 13849-1 Nivel de desempenho. Niveis a...e correspondem a SIL

SC IEC 61508 Capacidade sistematica

SFF IEC 61508 Fracéo de falha segura (%)

SIL IEC 61508 Nivel de integridade de seguranca (1...3)

SILCL IEC/EN 62061 SIL (nivel 1...3) maximo que pode ser exigido para uma fungéo ou
subsistema de seguranca

STO IEC/EN 61800-5-2 Binario seguro off

Ty IEC 61508:-6 Intervalo do teste de ensaio. T1 é um parametro usado para definir a
taxa de falha probabilistica (PFH ou PFD) para a fungdo ou subsiste-
ma de seguranga. E necessario executar um teste de prova com um
intervalo maximo de T, para manter a capacidade SIL valida. Deve
ser seguido o mesmo intervalo para manter a capacidade PL y (EN
ISO 13849) valida.

Veja também a secgdo Manutengao.

Twm EN ISO 13849-1 Tempo da miss&o: o periodo de tempo que abrange o uso pretendido
da funcéo/dispositivo de seguranga. Apos o tempo da missao, o dis-
positivo de seguranca deve ser substituido. De notar que quaisquer
valores de Ty, fornecidos ndo podem ser considerados garantia.

Certificado TUV

O certificado TUV esta disponivel na Internet em www.abb.com/drives/documents.
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Declaragcao de conformidade

EU Declaration of Conformity
Machinery Directive 2006/42/EC

We
Manufacturer: ABB Oy
Address: Hiomotie 13, 00380 Helsinki, Finland.
Phone: +3581022 11

declare under our sole responsibility that the following product:
Frequency converter(s)
ACQ580-07
with regard to the safety function(s)
Safe Torque Off
Emergency Stop (option codes +Q951, +Q963)
is/are in conformity with all the relevant safety component requirements of EU Machinery Directive 2006/42/EC, when the

listed safety function is used for safety component functionality.

The following harmonized standards have been applied:

EN 61800-5-2:2007 Adjustable speed electrical power drive systems - Part 5-2:
Safety requirements - Functional

EN 62061:2005 Safety of machinery - Functional safety of safety-related

+AC:2010 + A1:2013 + A2:2015 electrical, electronic and programmable electronic control
systems

EN ISO 13849-1:2015 Safety of machinery - Safety-related parts of control systems.
Part 1: General requirements

ENISO 13849-2:2012 Safety of machinery — Safety-related parts of the control
systems. Part 2: Validation

EN 60204-1:2018 Safety of machinery ~ Electrical equipment of machines — Part 1:

General requirements
The following other standards have been applied:

IEC 61508:2010, parts 1-2 Functional safety of electrical / electronic / programmable
electronic safety-related systems
IEC 61800-5-2:2016 Adjustable speed electrical power drive systems - Part 5-2:

Safety requirements - Functional

The product(s) referred in this Declaration of conformity fulfil(s) the relevant provisions of other European Union Directives
which are notified in Single EU Declaration of conformity 3AXD10000497692.

Person authorized to compile the technical file:
Name and address: Jussi Vesti, Hiomotie 13, 00380 Helsinki, Finland.

Helsinki, 14.09.2020 =

Signed for and on behalf of: — 5 //, e /-4_____—/
Ateorns Sl 0
Tuomo Tarula Vesa Tuomainen
Vice president, ABB Oy Product Engineering manager, ABB Oy

Document number 3AXD10000675692

Page1of1
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15

Modulo de extensao de entrada digital
115/230 V, CHDI-01

Conteudo deste capitulo

Este capitulo descreve o médulo de extensao de entrada digital CHDI-01 115/230 V opcional.

Resumo do produto

O médulo de extensdo de entrada digital 115/230 V, CHDI-01 expande as entradas da
unidade de controlo do acionamento. Tem seis entradas de alta tensao e duas saidas a
relé.
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Exemplos de esquema e ligagao

T | sis ‘
DY @ CHASSIS DY
(4) (3)
70 HDI7
E ‘% 71 HDI8 ‘% ‘% E
7 72 72 NEUTRAL 50 RO4C 50 51 52
1 L
@%@ 75 NEUTRAL CHDI-01
4
E E ‘% 115/230V AC digital extension 3ROSC
54 ROSA fﬂ
% 77 78 76 HDI11 55 R0O5B 53 54 55
oo 77 HDI12 oo
78 NEUTRAL @
(&) sTaTUs O ()
SIS =N B —— HEE
4 | Blocos terminais de 3 pinos para entradas a | 3 |Saidas a relé
115/230 V
115230 VAC)— 70 |HDI7 o 50 RO4C
71 | HDI8 24VvDC 1 || 51 [RO4A
72 |NEUTRAL o——R—— 52 [RO4B;
L
70 | HDI7 Entrada 1 de 115/230 V 50 | SR4C Comum, C
71 | HDI8 Entrada 2 de 115/230 V 51 | SR4B Normalmente fechado, NF
72 | NEUTRO 1) Ponto neutro 52 | SR4A Normalmente aberta, NA
73 | HDI9 Entrada 3 de 115/230 V 53 | SR5C Comum, C
74 | HDI10 Entrada 4 de 115/230 V 54 | SR5B Normalmente fechado, NF
75 | NEUTRO " Ponto neutro 55 | SR5A Normalmente aberta, NA
76 | HDI11 Entrada 5 de 115/230 V 1 | Parafuso de ligagao a terra
77 | HDI12 Entrada 5 de 115/230 V 2 | Orificio para o parafuso de montagem
78 | NEUTRO 1) Ponto neutro 5 | LED de diagnéstico. Verde = O moédulo de ex-
tenséo é ligado.
1) Os pontos neutros 72, 75 e 78 estao ligados.




Modulo de extensdo de entrada digital 115/230 V, CHDI-01 275

Instalacao mecanica

Ferramentas necessarias

* Chave de parafusos e um conjunto de pontas.

Desembalagem e verificagao da entrega
1. Abra o pacote de opgdes. Verifique se o pacote contém:
* do modulo opcional

* um parafuso de montagem.

2. Confirme se ndo existem sinais de danos.

Instalagao do médulo

Consulte a secgao Instalacdo de mdédulos opcionais (pagina 123).

Instalacao elétrica

AVISO!

A Cumpra as instrugdes no capitulo Instru¢ées de segurancga (pagina 15). Se ignorar
as mesmas, podem ocorrer ferimentos ou morte, ou danos no equipamento. Se
nao for um eletricista qualificado, ndo execute trabalhos elétricos.

Verifique se o acionamento esta desligado da alimentagao de entrada durante
a instalagdo. Se o acionamento ja estiver ligado a entrada de alimentacgao,
aguarde 5 minutos depois de desligar a alimentagao de entrada.

Ferramentas necessarias

* Chave de parafusos e um conjunto de pontas.

Cablagem

Ligue os cabos de controlo externos aos terminais do modulo aplicavel. Ligue a terra a
blindagem exterior dos cabos a 360 graus por baixo de um grampo de terra na prateleira
de ligacao a terra dos cabos de controlo.
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Arranque

de entrada digital 115/230 V, CHDI-01

Ajuste de parametros

. Dé partida no inversor de frequéncia.
Se néo for apresentado nenhum aviso,

confirme se o valor dos parametros 15.01 Extension module type e 15.02 Detected

extension module é CHDI-01.

Se for apresentado

ajuste o valor do
E agora possivel ve

0 aviso A7AB Falha de configuragdo da extensao de E/S ,

confirme se o valor do parametro 15.02 é CHDI-01.

parametro 15.01 para CHDI-01.

r os parametros do moédulo de extensdo no grupo de parametros 715

Moédulo de extenséo de E/S.

3.

Ajustar os pardmetros do modulo de extensao para os valores aplicaveis.

Exemplo de ajuste de parametros para a saida a relé

Este exemplo apresenta como fazer a saida a relé RO4 do modulo de extensdo indicar o

sentido inverso de rotagdo do motor com um atraso de um segundo.

Parametro Descrigao
15.07 SR4 fonte Inverso
15.08 SR4 atraso ON 1s

15.09 SR4 atraso OFF 1s

Mensagens e avisos de falha
Aviso A7AB Falha de configuragdo da extenséo de E/S.

Dados técnico

S

Instalagéo

Numa ranhura de opg¢bes na unidade de controlo do acionamento

Grau de protegao

IP20 / UL Tipo 1

Condigdes ambiente

Veja os dados técnicos do acionamento.

Embalagem

Cartao

Saidas a relé (50...52, 53..

.55)

Tamanho maximo do cabo

1.5 mm2

Gama minima de contacto

12V /10 mA

Gama maxima de contacto

250 VCA/30VCC/2A

Capacidade maxima de
travagem

1500 VA

Entradas 115/230 V (70...

78)

Tamanho maximo do cabo

1.5 mm2

Tensao de entrada

115a 230V CA £10%

Fuga de corrente maxima

2 mA

em estado digital off

Areas de isolamento
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CHDI-01

oo e ® -- oo e
HDI @ RO4

e 00
HDI
RO5
[ I I J
(I B
HDI
1 Ligado a SLOT2 do acionamento
Isolamento reforgado (IEC 61800-5-1:2007)
Isolamento funcional (IEC 61800-5-1:2007)
Esquema de dimensionamento
As dimensdes estdo em milimetros e em [polegadas].
] NP =
109 [4,28]
T n—ﬂ\\—ﬂﬁ \A 1
oo @cmgus oo
SI=1=1 EIEE
0 71 72 72 NEUTRAL 50 RO4C 50 5 52
Ll ES TS, L i -
L2 2 2 | 75 NEUTRAL CHDI-01 - =
E H H 115/230V AC digital extension = S
Beom I~ | <
‘76 7 76 HDI1 55 RO58 63 54 655 —~
ool Ttk oo
_EEE srarus O _EEE
i o)
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CMOD-01 Médulo de extensao
multifuncoes opcional (externo 24 V
CA/CC e E/S digital)

Conteudo deste capitulo

O capitulo descreve o modulo de extensao multifungées CMOD-01 opcional (externo
24V CA/CC e E/S digital).

Resumo do produto

O modulo de extensdo multifungdes CMOD-01 (externo 24 V CA/CC e E/S digitais) expande
as saidas da unidade de controlo do acionamento. Tem duas saidas a relé e um transistor
de saida, os quais podem funcionar como uma saida digital ou de frequéncia.

Além disso, o modulo de extensdo tem uma interface de alimentacao externa, que pode
ser usada para ligar a unidade de controlo do acionamento, no caso da fonte de alimentagao
do acionamento nao estar ligada. Se nao precisar da alimentacéo de backup, ndo é
necessario liga-la porque o moédulo é alimentado por defeito a partir da unidade de controlo
do acionamento.

Nota: Com a unidade de controlo CCU-24 nao é necessario um médulo CMOD-02 para

ligacao da alimentacao externa 24 V AC/DC. A alimentagao externa é ligada diretamente
aos terminais 40 e 41 na unidade de controlo.
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Esquema e exemplo de ligagoes

— S
SIS
Kon|) {6
EE EEE
4 50 RO4C -
24V ACIDC +in CHIOD-Ol Ryl
DO1 SRC
‘ﬁw ouT Mutifunction extension 53 RO5C
D01 SGND BROC =~ |
A2 8 u S5R058 53 54 55
(YY) @ S o o]
(4) (3)
EHEE) a6 aimsO | [EHEE
\—

|
Tk

1 |Parafuso de ligagao a terra 6 |LED de diagnéstico

2 | Orificio para o parafuso de montagem

5 | Bloco terminal de 2 pinos para alimentagao externa| 3 |Blocos terminais de 3 pinos para saidas

arelé
" [gy IRO4C
+ i L RO4A
24V AC/DC 40 |24V AC/DC +in 24V DC : ! 51
= 41 |24V AC/DC -in o—()——— 52 [RO4B,

40 | Saida 24 V CA/CC +| Entrada externa 24 V (CA/CC) | 50 | SR4C Comum, C
in

41 | Saida 24 V CA/ CC | Entrada externa 24 V (CA/CC) | 51 | SR4A Normalmente fechado, NF
-in

4 | Blocos terminais de 3 pinos para saidas de 52 | SR4B Normalmente aberta, NA
transistor
——1 42 |pO1SRC
24\ DC v
o~ R+ 43 |pO10OUT
vl 44 |DO1 SGND
4

1 42 |DO1SRC
— 43 |DO1OUT

' | /| 44 |DO1SGND

42 | SD1 SRC Entrada fonte 53 | SR5C Comum, C

43 | SR1 SAl Saida digital ou frequéncia 54 | SR5A Normalmente fechado, NF
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44 | SR1 SGND Potencial (terra) de ligagéo a 55 | SR5B Normalmente aberta, NA
terra

1) Exemplo de ligagdo da saida digital
2) Um indicador de frequéncia alimentado externamente que fornece, por exemplo:

« alimentacdo a 40 mA / 12 V CC para o circuito de controlo (saida de frequéncia CMOD)
» entrada de impulso de tensédo adequada (10 Hz ... 16 kHz).

Instalacao mecanica

Ferramentas necessarias

* Chave de parafusos e um conjunto de pontas.

Desembalagem e verificagdo da entrega
1. Abra o pacote de opgdes. Verifique se o pacote contém:
* do moédulo opcional

« um parafuso de montagem.

2. Confirme se ndo existem sinais de danos.

Instalagao do médulo

Consulte a secgao Instalacdo de mdédulos opcionais (pagina 123).

Instalacao elétrica

AVISO!

A Cumpra as instrugdes no capitulo Instrugées de sequranca (pagina 15). Se ignorar
as mesmas, podem ocorrer ferimentos ou morte, ou danos no equipamento. Se
nao for um eletricista qualificado, ndo execute trabalhos elétricos.

Verifique se o acionamento esta desligado da alimentacao de entrada durante
a instalagdo. Se o acionamento ja estiver ligado a entrada de alimentacao,
aguarde 5 minutos depois de desligar a alimentagao de entrada.

Ferramentas necessarias

* Chave de parafusos e um conjunto de pontas

Cablagem

Ligue os cabos de controlo externos aos terminais do modulo aplicavel. Ligue a terra a
blindagem exterior dos cabos a 360 graus por baixo de um grampo de terra na prateleira
de ligagao a terra dos cabos de controlo.

AVISO!
A Nao ligar o cabo +24 V CA a terra da unidade de controlo quando esta esta ligada
usando uma alimentacao 24 V CA externa.
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Arranque

Ajuste de parametros
1. Dé partida no inversor de frequéncia.
2. Se néo for apresentado nenhum aviso,

» confirme se o valor dos parametros 15.01 Extension module type e 15.02 Detected
extension module € CMOD -01.

Se for apresentado o aviso A7AB Falha de configuragdo da extenséo de E/S ,
» confirme se o valor do parametro 15.02 é CMOD-01.

» ajuste o valor do parametro 75.01 para CMOD-01.

E agora possivel ver os parametros do médulo de extensdo no grupo de parametros 15
Modulo de extenséo de E/S.

3. Ajustar os pardmetros do modulo de extenséo para os valores aplicaveis.
Os exemplos sao apresentados abaixo.

Exemplo de ajuste de pardmetros para a saida a relé

Este exemplo apresenta como fazer a saida a relé RO4 do médulo de extensao indicar o
sentido inverso de rotagdo do motor com um atraso de um segundo.

Parametro Descrigao
15.07 SR4 fonte Inverso
15.08 SR4 atraso ON 1s

15.09 SR4 atraso OFF 1s

Exemplo de ajuste de pardmetros para a saida digital

Este exemplo apresenta como fazer a saida a relé SD1 do médulo de extensao indicar o
sentido inverso de rotagdo do motor com um atraso de um segundo.

Parametro Descrigao
15.22 SD1 configuragao Saida digital
15.23 SD1 fonte Inverso
15.24 SD1 atraso ON 1s

15.25 SD1 atraso OFF 1s

Exemplo de ajuste de parametros para a saida de frequéncia

Este exemplo apresenta como fazer a saida digital SD1 do médulo de extensao indicar a
velocidade do motor 0... 1500 rpm com uma gama de frequéncia de 0...10000 Hz.

Parametro Descrigao

15.22 SD1 configuragao Frequéncia saida

15.33 Fonte saida freq 1 01.01 Velocidade do motor usada
15.34 Saida freq 1 em src min 0

15.35 Saida freq 1 em src max 1500,00

15.36 Saida freq 1 em src min 1000 Hz

15.37 Saida freq 1 em src max 10000 Hz
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Diagnésticos

Mensagens de falhas e avisos

Aviso A7AB Falha de configuracao da extensao de E/S.

LED

O moddulo de extensédo tem um LED de diagnéstico.

Cor

Descrigao

Verde

O maddulo de extenséo é ligado.

Dados técnicos

Instalagdo

Numa ranhura de op¢des na unidade de controlo do acionamento

Grau de protegao

IP20 / UL Tipo 1

Condi¢des ambiente

Veja os dados técnicos do acionamento.

Embalagem

Cartao

Saidas arelé (50...52, 53..

.55)

Tamanho maximo do cabo

1.5 mm?2

Gama minima de contacto

12V /10 mA

Gama maxima de contacto

250V CA/30VCC/2A

Capacidade maxima de
travagem

1500 VA

Saida transistor (42...44)

Tamanho maximo do cabo

1.5 mm?2

Tipo

Saida transistor PNP

Carga maxima

4 kohm

Tensao maxima de comu-
tacao

30vCC

Corrente maxima de comu-
tacdo

100 mA /30 V CC, protegida contra curto-circuito

Frequéncia

10 Hz ... 16 kHz

Resolugao

1Hz

Imprecisao

0.2%

Alimentacgao externa (40...

41)

Tamanho maximo do cabo

1.5 mm?2

Tensao de entrada

24V CA/V CC £10% (GND, potencial utilizador)

Consumo maximo de
poténcia

25W,1.04 Aa24VCC
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Areas de isolamento

CMOD-01

@ NN
24V, @ RO4

DO1 RO5
e 0o o [ N N ]
1 Ligado a SLOT2 do acionamento

Isolamento refor¢ado (IEC 61800-5-1:2007)

Isolamento funcional (IEC 61800-5-1:2007)

Esquema de dimensionamento

As dimensdes estdo em milimetros e em [polegadas].
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Modulo de extensao multifuncoes
CMOD-02 (externo 24 V CA/CC e
interface PTC isolada)

Conteudo deste capitulo

Este capitulo descreve o médulo de extensao multifungées CMOD-02 opcional (externo
24V CA/CC e o interface PTC isolado).

Resumo do produto

O médulo de extensdo multifungdes CMOD-02 (interface externa 24 V CA/CC e interface
PTC isolada) tem um motor com uma ligagao termistor para supervisao da temperatura do
motor e uma saida a relé que indica o estado do termistor. No caso do termistor
sobreaquecer, o acionamento dispara sobretemperatura do motor. Se o Binario de seguranga
off for requerido, o utilizador deve ligar o relé de indicagdo de sobretemperatura a entrada
de do Binario de seguranca off certificada do acionamento.

Além disso, o modulo de extensdo tem uma interface de alimentagao externa, que pode
ser usada para ligar a unidade de controlo do acionamento, no caso da fonte de alimentagéo
do acionamento nao estar ligada. Se nao precisar da alimentacéo de backup, ndo é
necessario liga-la porque o moédulo é alimentado por defeito a partir da unidade de controlo
do acionamento.

Existe isolamento reforgado entre a ligagao do termistor do motor, a saida arelé e a interface
da unidade de controlo do acionamento. Assim, é possivel ligar um termistor do motor ao
acionamento através do moédulo de extenséo.

Nota: Com a unidade de controlo CCU-24 nao é necessario um médulo CMOD-02 para
ligacao da alimentagao externa 24 V AC/DC. A alimentagao externa é ligada diretamente
aos terminais 40 e 41 na unidade de controlo.
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Esquema e exemplo de ligagoes

~—

\t — 1 = @@\u va@
DD [T
5 [ @) crassis ’
== ==
| | I_h o O J7
0 4 , 62ROPTCC 62 63
(==24v ACIDC- in 63rOPTCE [ 0
24V ACIDC +in CVOD-02
Multifunction extension PTC IN
PTCIN=—
60
= -
S S
© i |
o
a agreO  EE
U A ]

oF

terra

3 |Bloco terminal de 2 pinos para alimentagao 4 |Bloco terminal de 2 pino para saida a relé
externa
. S
24V AC/DC 40 |24V AC/DC +in Z ‘
=1 41 |24V AC/DC - in RO s ‘
N T cou|
34 |ouUT1 '
35 |OUT2 ‘
36 |SGND
37 |IN1
L 38 |[IN2 }
C. . |
40 | Saida 24 V Entrada externa 24 V (CA/CC) | 62 | SRPTCC Comum, C
CA/CC +in
41 | Saida 24V Entrada externa 24 V (CA/CC) | 63 | SRPTCB Normalmente aberta, NA
CA/CC-in
5 |Ligagao do termistor do motor 1 |Parafuso de ligagao a terra
F%/—/—/ —{ 60 |PTCIN
— 61 |PTCIN
L
Um a seis termistores PTC ligados em série.
60 | PTCIN PTC ligagao 2 | Orificio para o parafuso de montagem
61 | PTCIN Potencial (terra) de ligagéo a 6 |LED de diagnéstico

Instalacao mecanica

Ferramentas necessarias

* Chave de parafusos e um conjunto de pontas.
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Desembalagem e verificagao da entrega
1. Abra o pacote de opgdes. Verifique se o pacote contém:
* do modulo opcional

* um parafuso de montagem.

2. Confirme se ndo existem sinais de danos.

Instalagao do médulo

Consulte a secgao Instalacdo de mdédulos opcionais (pagina 123).

Instalacao elétrica

AVISO!

A Cumpra as instrugdes no capitulo Instru¢ées de segurancga (pagina 15). Se ignorar
as mesmas, podem ocorrer ferimentos ou morte, ou danos no equipamento. Se
nao for um eletricista qualificado, ndo execute trabalhos elétricos.

Verifique se o acionamento esta desligado da alimentagao de entrada durante
a instalagdo. Se o acionamento ja estiver ligado a entrada de alimentacao,
aguarde 5 minutos depois de desligar a alimentagao de entrada.

Instrugoes e ferramentas necessarias

* Chave de parafusos e um conjunto de pontas

Cablagem

Ligue os cabos de controlo externos aos terminais do modulo aplicavel. Ligue a terra a
blindagem exterior dos cabos a 360 graus por baixo de um grampo de terra na prateleira
de ligacao a terra dos cabos de controlo.

AVISO!
A N&o ligar o cabo +24 V CA a terra da unidade de controlo quando esta esta ligada
usando uma alimentacao 24 V CA externa.

Arranque

Ajuste de parametros
1. Dé partida no inversor de frequéncia.
2. Se nao for apresentado nenhum aviso,

+ confirme se os valores de ambos os parametros 15.01 Extension module type e 15.02
Detected extension module s&o CMOD-02.

Se for apresentado o aviso A7AB Falha de configuracao da extenséo de E/S ,
» confirme se o valor do parametro 15.02 é CMOD-02.

* ajuste o valor do parametro 75.01 para CMOD-02.

E agora possivel ver os parametros do médulo de extensao no grupo de parametros 15
Mddulo de extenséo de E/S.
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Diagnésticos

Mensagens de falhas e avisos

Aviso A7AB Falha de configuracao da extensao de E/S.

LED

O moddulo de extensédo tem um LED de diagnéstico.

Cor Descrigao

Verde O mddulo de extenséo ¢é ligado.

Dados técnicos

Instalacéo Na ranhura opcional 2 na unidade de controlo do acionamento
Grau de protecao IP20 / UL Tipo 1

Condigdes ambiente Veja os dados técnicos do acionamento.

Embalagem Cartédo

Ligacado do termistor do motor (60...61)

Tamanho maximo do cabo| 1.5 mm?2

Normas suportadas DIN 44081 e DIN 44082
Limite de disparo 3.6 kohm +10%
Limite de recuperagao 1.6 kohm +10%

Tensao terminal PTC <50V

Corrente terminal PTC <1mA

Detegéo de curto-circuito |< 50 ohm £10%

A entrada PTC é reforgada/isolamento duplo. Se a pega do motor do sensor PTC e a cablagem forem reforca-
das/isolamento duplo, as tensdes na cablagem PTC estéo dentro dos limites SELV.

Se o circuito PTC do motor n&o for reforgado/isolamento duplo (ie, tiver isolamento basico), & obrigatério usar
cablagem reforgada/isolamento duplo entre o PTC do motor e o terminal PTC de CMOD-02.

Saida a relé (62...63)

Tamanho maximo do cabo|1.5 mm?2

Gama maxima de contacto|250 VCA/30VCC/5A

Capacidade maxima de |1000 VA
travagem

Alimentacao externa (40...41)

Tamanho maximo do cabo| 1.5 mm?2

Tensé&o de entrada 24V CA/V CC £10% (GND, potencial utilizador)

Consumo maximo de 25W,1.04 Aa24V CC
poténcia
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Areas de isolamento

CMOD-02
° 1
e e e e
24V, @ RO PTC
PTC;,
[ N J
1 Ligado a SLOT2 do acionamento

Isolamento reforgado (IEC 61800-5-1:2007)
Isolamento funcional (IEC 61800-5-1:2007)

Esquema de dimensionamento

As dimensdes estdo em milimetros e em [polegadas].
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Desligar o filtro EMC e o varistor
terra-para-fase

Quando desligar o varistor terra-fase: sistemas TN-S, IT,
de redes flutuantes e delta de ponto médio

Chassis

Sistemas TN simetricamente

ligados a terra (sistemas TN-

S), ie. estrela em centro ligada
a terra (A)

Sistemas de redes flutuantes
(B1) e delta de ponto médio
(B2)

Sistemas IT (ndo ligados a
terra ou ligados a terra a alta
resisténcia [>30 ohms]) (C)

R6...R9

N&o desligar os parafusos EMC
ou VAR.

N&o desligar os parafusos EMC
CA ou VAR. Desligar o parafuso
EMC CC.

Desligar os parafusos EMC (2
p¢s) e o parafuso VAR.

R10...
R11

N&o desligar o cabo VAR.

N&o desligar o cabo VAR.

Desligar o cabo VAR.
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Chassis |Sistemas TN simetricamente |Sistemas de redes flutuantes |Sistemas IT (ndo ligados a
ligados a terra (sistemas TN- |(B1) e delta de ponto médio |terra ou ligados a terra a alta

S), ie. estrela em centro ligada | (B2) resisténcia [>30 ohms]) (C)
aterra (A)
A B1 C
|
L L1 —L1
L2
VY L2 L3
L2
L3
PE
kjs L r\JI I I ==
I PE ~ ~
1 ~ Drive Drive
~ B2
Drive L1
L2
L3
] T PE
= m
mJ
Drive

Estes sao os parafusos do filtro EMC e do varistor em diferentes tamanhos de chassis do
acionamento.

Chassis Parafusos do filtro EMC (+E200) Parafusos do varistor terra-para-fase

R6..R9 Dois parafusos EMC VAR
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Instrucoes para instalagcao do acionamento num sistema
TT

O acionamento pode ser ligado a um sistema TT sob estas condigdes:
1. O dispositivo de corrente residual foi instalado no sistema de alimentagao.

2. Este cabo foi desligado. Caso contrario, o filtro EMC e a corrente de fuga do condensador
varistor terra-a-fase causam o disparo do dispositivo de corrente residual.

Chassis Parafusos do filtro EMC Parafusos do varistor terra-para-fase
R6...R9 Dois parafusos EMC VAR
R10, R11 - VAR
Y L1
VY L2
LYY L3
N
1 m
) o 1
Drive ~
Nota:

* Porque o cabo do varistor foi desligado, a ABB nao garante a categoria EMC.

* A ABB nao garante o funcionamento do detetor de fugas a terra integrado no
acionamento.

* Em sistemas grandes, o dispositivo de corrente residual pode disparar sem um motivo
real.

Identificar o sistema de ligagao a terra da rede elétrica

AVISO!

A Apenas um eletricista qualificado pode realizar o trabalho instruido nesta secgao.
Dependendo do local de instalacao, o trabalho pode até ser categorizado como
trabalho em tens&o. Continue apenas se for um profissional elétrico certificado
para o trabalho. Cumpra os regulamentos locais. Se os ignorar, podem ocorrer
ferimentos ou morte.

Para identificar o sistema de ligagéo a terra, analise a ligagao do transformador de
alimentagéo. Consulte os diagramas elétricos aplicaveis do edificio. Se isso nao for possivel,
meca estas tensdes no quadro de distribuicdo e use a tabela para definir o tipo de sistema
de ligacao a terra.

1. linha-a-linha da tensao de entrada (U_)
2. linha 1 para terra da tens&o de entrada (U 1.g)
3. linha 2 para terra da tenséo de entrada (U, 5.g)

4. linha 3 para terra da tensdo de entrada (U 3_g).
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A tabela abaixo mostra as tensdes linha para terra em relagcéo a tensao linha para terra

para cada sistema de ligacao a terra.

UL Uic UL Usc Tipo de sistema elétrico de poténcia
X 0.58-X 0.58-X 0.58-X Sistema TN ligado simetricamente & terra (Siste-
mas TN-S)
X 1.0-X 1.0-X 0 Sistema delta de redes flutuantes (ndo simétricos)
X 0.866-X 0.5-X 0.5-X Sistema delta de ponto médio (ndo simétricos)
X Nivel varidvel | Nivel variavel | Nivel variavel |Sistemas IT (ndo ligados a terra ou ligados a terra
versus tempo | versus tempo | versus tempo |a alta resisténcia [>30 ohms]) ndo simétricos
Sistema TT (a ligagao de terra de protecao para
X Nivel variavel | Nivel variavel | Nivel variavel |o consumidor é fornecida por um elétrodo de
versus tempo | versus tempo | versus tempo |terralocal e por outro instalado independentemen-
te no gerador.

Desligar o filtro EMC e o varistor terra-para-fase (chassis

R6...R9)

Para desligar o filtro interno EMC ou o varistor terra-para-fase, proceder como se segue:
1. Desligue a poténcia do acionamento.

2. Abra a tampa frontal, se ja ndo estiver aberta.

3. Para desligar o filtro interno EMC, retire os dois parafusos EMC.

4. Para desligar o varistor terra-para-fase, remover o parafuso do varistor.

AN A EMC (CC)
B EMC (CA)
VAR

Desligar o varistor terra-para-fase (chassis R10 e R11)

O cabo de ligagao a terra do varistor (VAR) esté ligado ao lado do compartimento do circuito
de controlo. Desligue-o. Isole a extremidade e fixe-a.
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Informacao adicional

Consultas de produtos e servicos

Envie todas as consultas sobre produtos para o representante local da ABB, indicando a
designacgao do tipo e o numero de série da unidade em questao. Estd disponivel uma lista de
contactos ABB dos departamentos de vendas, servi¢o ao cliente e assisténcia em
www.abb.com/searchchannels.

Formacao em produtos

Parainformacdes sobre aformagao em produtos ABB, aceda a new.abb.com/service/training.

Feedback sobre os manuais ABB

Agradecemos os seus comentarios sobre os nossos manuais. Visite
new.abb.com/drives/manuals-feedback-form.

Biblioteca de documentacao na Internet

Estao disponiveis na Internet manuais e outros documentos dos nossos produtos em formato
PDF em www.abb.com/drives/documents.
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