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Lista over relaterade
anvandarhandledningar

Beskrivning av systemprogramvara och snabbguider Kod (engelska) Kod (svenska)
ACS480 standard control program firmware manual 3AXD50000047399 3AXD50000131778
ACS480-04 (0.75 to 11 kW) hardware manual 3AXD50000047392 3AXD50000124480
ACS480-04 quick installation and start-up guide 3AXD50000047400 3AXD50000104901
ACS-AP-x assistant control panels user’s manual 3AUA0000085685

ACS-BP-S basic control panels user’s manual 3AXD50000032527

Anvandarhandledningar och guider for tillval
DPMP-01 mounting platform for ACP-AP control panel 3AUA0000100140

DPMP-02/03 mounting platform for ACP-AP control 3AUA0000136205
panel

FCAN-01 CANopen adapter module user's manual  3AFE68615500
FCNA-01 ControlNet adapter module user's manual 3AUA0000141650
FDNA-01 DeviceNet™ adapter module user's manual 3AFE68573360
FECA-O1 EtherCAT adapter module user's manual 3AUA0000068940

FENA-01/-11/-21 Ethernet adapter module user's 3AUA0000093568
manual

FEPL-02 Ethernet POWERLINK adapter module 3AUA0000123527
user's manual

FMBT-21 Modbus/TCP adapter module user’s manual 3AXD50000158607
FPBA-01 PROFIBUS DP adapter module user's manual 3AFE68573271
FSCA-01 RS-485 adapter module user's manual 3AUA0000109533
Flange mounting kit installation supplement 3AXD50000019100

Anvandarhandledningar och guider for tillval
Drive composer PC tool user's manual 3AUA0000094606

Converter modules with electrolytic DC capacitors 3BFE64059629
in the DC link, capacitor reforming instructions

NETA-21 remote monitoring tool user's manual 3AUA0000096939

NETA-21 remote monitoring tool installation and 3AUA0000096881
start-up guide

Du kan sdka handb&cker och annan produktdokumentation i PDF-format i vart
dokumentbibliotek pa Internet. Se Dokumentbibliotek pa Internet pa den bakre parmens
insida. F6r dokumentation som inte ingar i Dokumentbibliotek, kontakta ABB.

Koden nedan éppnar en onlinelista med de handledningar som &r tillampliga for den har
produkten:
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Inledning till
anvandarhandledningen

Innehallet i detta kapitel

Kapitlet beskriver tillampbarhet hos, malgrupp for och syfte med denna anvandar-
handledning. Det beskriver aven innehallet i detta dokument och ger en lista dver
relaterade anvandarhandledningar for ytterligare information.

Tillampbarhet

Den har handledningen géller ACS480 standardstyrprogrammet (ASDKA version
2.09 eller senare).

For att kontrollera systemprogramvaruversion for styrprogrammet, se systeminforma-
tion (valj Meny - Systeminfo - Frekvensomriktare eller parameter 07.05 Mjukvaru-
version (se sidan 192) pa mandverpanelen.

Kompatibilitet

Den har handledningen ar kompatibel med ACS-AP-x-assistentmandverpanel,
maskinvaruversion C eller senare och panelprogramversion 5.02 eller senare.

Bilderna och anvisningarna ar baserade pa anvandning av assistentmandverpanelen
med en ACS480-frekvensomriktare utrustad med standardstyrprogrammet.



14 Inledning till anvéndarhandledningen

Sakerhetsinstruktioner

Folj alla sakerhetsinstruktioner

» Lasigenom de fullstandiga sdkerhetsinstruktionerna i frekvensomriktarens
hardvaruhandledning innan frekvensomriktaren installeras, satts i drift eller
anvands.

+ L&s de varningar och noter som ér specifika for systemprogramvaran innan
parametervardena andras. Dessa varningar och noter ingar i parameterbeskriv-
ningarna i kapitel Parametrar pa sidan 175.

Malgrupp

Lasaren férvantas ha grundlaggande kunskap om elteknik, kabeldragning, elektriska
komponenter och elschemasymboler.

Dokumentet riktar sig till I1asare dver hela varlden. | den svenska dversattningen
anges i forsta hand Sl-enheter. Speciella instruktioner for installation i USA ingar.

Anvandarhandledningens syfte

Den har handledningen innehaller information som kravs for konstruktion, driftsatt-
ning och anvandning av drivsystemet.

Innehallet i denna anvandarhandledning

Beskrivningen bestar av féljande kapitel:

* Inledning till anvéndarhandledningen (detta kapitel, sid 73) definierar den
avsedda malgruppen samt dokumentets syfte och innehall. | slutet finns en lista
over termer och forkortningar.

* Igangkdrning, styrning med I/O samt ID-k6rning (sidan 19) beskriver hur frek-
vensomriktaren startas samt hur motorns rotationsriktning startas, stoppas och
andras och justera motorvarvtalet via I/O-granssnittet.

* Manébverpanel (sidan 39) innehaller instruktioner for att avidgsna och sétta tillbaka
assistentens mandéverpanel och beskriver panel display, tangenter och kortkom-
mandon.

 Instéllningar, I/O och diagnostik p4 mandverpanelen (sidan 45) beskriver de for-
enklade installningarna och diagnostikfunktionerna pa assistentmandverpanelen.

« Styrmakron (sidan 73) innehaller en kort beskrivning av varje makro tillsammans
med ett kretsschema. Makron &r férdefinierade tilldmpningar som sparar tid nar
frekvensomriktaren ska konfigureras.

* Programfunktioner (sid 105) beskriver programfunktioner med en lista dver tillho-
rande anvandarinstéllningar, arvardessignaler samt fel- och varningsmeddelanden.

» Parametrar (sidan 175) beskriver de parametrar som anvands for att program-
mera frekvensomriktaren.
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» Ytterligare parameterdata (sidan 407) innehaller ytterligare information om para-
metrarna.

» Féltbusstyrning via inbyggt féltbussgrénssnitt (EFB) (sidan 457) beskriver kom-
munikationen till och fran ett faltbussnatverk via frekvensomriktarens inbyggdas
faltbussgranssnitt med Modbus RTU-protokoll.

» Féltbusstyrning via en féltbussadapter (sidan 487) beskriver kommunikationen till
och fran ett faltbussnatverk via tillvalet faltbussadapter.

» Fels6kning (sidan 433) listar de varnings- och felmeddelanden som kan fore-
komma, samt méjliga orsaker och lampliga atgarder.

* Funktionsscheman (sidan 505) visar parameterstrukturen i frekvensomriktaren.

» Ytterligare information (bakre parmens insida, sidan 5217) beskriver hur man stal-
ler forfragningar om produkter och tjanster, hdmtar information om produktutbild-
ning, ger aterkoppling pa ABB Drives handbdcker och sdker dokument pa
Internet.

Indelning efter byggstorlek

Frekvensomriktaren tillverkas i manga byggstorlekar, vilka anges som RN dar N &r ett
heltal. Viss information som endast avser vissa byggstorlekar &r markerad med mot-
svarande symbol for byggstorlek (RN).

Byggstorleken ar markerad pa markskylten som sitter pa frekvensomriktaren, se
kapitel Operation principle and hardware description, avsnitt Type designation label i
frekvensomriktarens hardvaruhandledning.

Anslutande dokument

Se Lista 6ver relaterade anvédndarhandledningar pa sidan 2 (framre parmens insida).
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Termer och forkortningar

Term/forkortning

Forklaring

ACS-BP-S Basmandverpanel, basoperatérspanel for kommunikation med
frekvensomriktaren

ACX-AP-x Assistentmandverpanel, avancerad operatérspanel for kommunikation
med frekvensomriktaren
ACS480 har stdd for typerna ACS-AP-I, ACS-AP-S och ACS-AP-W
(med ett Bluetooth-granssnitt).

Al Analog ingang, granssnitt for analoga insignaler

AO Analog utgang, granssnitt for analoga utsignaler

BIO-01 Framre 1/O-utbyggnadsmodul Kan anvandas samtidigt med en
faltbussadapter.

Bromschopper Leder 6verskottsenergi fran mellanledet till bromsmotstandet nar sa
behdvs. Choppern trader i funktion nar DC-mellanledsspanningen
overskrider en viss maxgrans. Spanningsokning orsakas typiskt av
retardation (bromsning) av en motor med stort tréghetsmoment.

Bromsmotstand Omvandlar 6verskottsenergi fran bromschoppern till varme. Viktig
komponent i bromskretsen. Se kapitlet Bromschopper i
frekvensomriktarens hardvaruhandledning.

BREL-01 Sidomonterad reldutgangsmodul (tillval)

Styrkort Kretskort dar styrprogrammet kérs.

Styrenhet Styrkortet som ar inbyggt i en kapsling

CDPI-01 Kommunikationsmodul

CCA-01 Konfigurationsadapter

CHDI-01 15/230 V digital ingadngsmodul (tillval)

Likstromsmellanled

DC-krets mellan likriktare och véaxelriktare

DC-mellanledskon-

Energilagringsenhet som stabiliserar mellanledets likspanning.

densatorer

DI Digital ingang, granssnitt for digitala insignaler

DO Digital utgang, granssnitt for digitala utsignaler

DPMP-01 Monteringsplattform f6r ACX-AP-mand&verpanel (flansmontering)

DPMP-02/03 Monteringsplattform fér ACX-AP-mand&verpanel (ytmontering)

Frekvensomriktare | Frekvensomriktare for styrning av AC-motorer

EFB Inbyggd faltbuss (Embedded Field Bus)

FBA Faltbussadapter (Field Bus Adapter)

FECA-01 EtherCAT-modul (tillval)

FENA-21 Ethernet-faltbussmodul for EtherNet/IP (tillval), Modbus TCP- och
PROFINET IO-protokoll

FEPL-02 Ethernet POWERLINK-adapter

FMBT-21 Modbus/TCP-modul (tillval)

FPBA-01 PROFIBUS-faltbussmodul (tillval)
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Term/forkortning

Forklaring

Byggstorlek Hanvisar till frekvensomriktarens fysiska storlek. Markskylten som sitter
pa frekvensomriktaren anger frekvensomriktarens byggstorlek, se
kapitel Operation principle and hardware description, avsnitt Type
designation label i frekvensomriktarens hardvaruhandledning.

FSCA-01 RSA-485-modul (tillval)

ID-kérning Motoridentifieringskdrning. Under identifieringskorningen faststéller
frekvensomriktaren motorns egenskaper for att kunna styra den
optimalt.

IGBT Insulated Gate Bipolar Transistor

Mellanled Se Likstrémsmellanled.

Vaxelriktare

Omvandlar likstrdém och likspanning till vaxelstrém och vaxelspanning.

/0 Ingang/utgang

LSW Minst signifikanta ord

Makro Fordefinierade grundvarden fér parametrarna i styrprogrammet. Varje
makro ar avsett for en speciell tillampning. Se kapitel Styrmakron pa
sidan 73.

NETA-21 Fjarrévervakningsverktyg

Network control

Med faltbussprotokoll som ar baserade pa CIP (CIPTM), till exempel

DeviceNet och Ethernet/IP, avses styrning av frekvensomriktaren med

objekten Net Ctrl och Net Ref i drivprofilen ODVA AC/DC. Fér mer

information, se www.odva.org, och féljande handledningar:

» FDNA-01 DeviceNet adapter module user’s manual (3AFE68573360
[engelska]) och

* FENA-01/-11/-21 Ethernet adapter module user’s manual
(3AUA0000093568 [engelskal).

Parameter

Av anvandaren installbar instruktion till frekvensomriktaren, eller signal
som har matts eller beraknats av frekvensomriktaren.

PID-regulator

Proportionell-integrerande—deriverande regulator. Styrningen av
drivsystemets varvtal bygger pa en PID-algoritm.

PLC Programmerbar logisk styrenhet

PROFIBUS, Registrerade varumarken som tillhér Pl - PROFIBUS & PROFINET

PROFIBUS DP, International

PROFINET IO

PTC Positiv temperaturkoefficient, termistor vars motstand ar beroende av
temperatur,

R1, ... Byggstorlek

R110-01 Framre 1/0O-utbyggnad. Kan inte anvandas samtidigt med en
faltbussadapter.

RO Relautgang, granssnitt for en digital utsignal. Implementerad med ett
rela.

Likriktare Omvandlar likstrém och likspanning till vaxelstrém och vaxelspanning.

STO Safe torque off. Se kapitlet The Safe torque off function i

frekvensomriktarens hardvaruhandledning.
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Ansvarsfriskrivning vid otillaten anvandning

Den har produkten ar avsedd att anslutas till och kommunicera information och data
via ett natverksgranssnitt. Det &r kundens eget ansvar att tillhandahalla och kontinu-
erligt tillgodose en saker anslutning mellan produkten och kundens natverk eller
nagot annat natverk (vilket kan vara fallet). Kunden maste etablera och uppratthalla
lampliga atgarder (till exempel, men inte begransat till, installation av brandvaggar, til-
lampning av autentiseringsatgarder, kryptering av data, installation av antiviruspro-
gram, osv.) for att skydda produkten, natverket, dess system och granssnittet mot alla
typer av sakerhetsbrott, obehérig atkomst, stérningar, intrang, lackage och/eller stold
av data och information. ABB och dess dotterbolag ar inte ansvariga for skada
och/eller férlust som harrér sig till sadana sakerhetsbrott, obehdrig atkomst, stor-
ningar, intrang, lackage och/eller stéld av data och information.

Se aven avsnitt Anvéndarlas pa sidan 174.
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Igangkorning, styrning med
/O samt ID-korning

Innehallet i detta kapitel

Kapitlet innehaller instruktioner om hur man:
+ utfor idrifttagning

+ startar, stoppar, byter rotationsriktning och stéller in varvtalet hos motorn via
I/O-granssnittet

genomfor en identifieringskérning av frekvensomriktaren.
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Ta frekvensomriktaren i drift

Ta frekvensomriktaren i drift med Uppstartsassistenten pa
assistentmanodverpanelen.

Sakerhet

c Frekvensomriktaren far endast tas i drift av behorig elektriker.

L&s och beakta instruktionerna i kapitlet Sdkerhetsinstruktioner i borjan av

frekvensomriktarens hardvaruhandledning. Underlatenhet att folja instruktionerna kan medféra
personskador och dédsfall samt utrustningsskador

O

Kontrollera installationen. Se kapitlet Installationschecklista i frekvensomriktarens
hardvaruhandledning.

O

Se till att det inte finns nagon aktiv start (D11 i fabriksinstéliningarna, dvs. makrot
ABB-standard). Frekvensomriktaren startar automatiskt vid spanningssattning, om
externt startkommando ar TILL och frekvensomriktaren ar installd pa fjarrstyrning.

Kontrollera att det inte medfér fara om motorn startas.
Koppla bort driven utrustning om
« det finns risk for skada vid felaktig rotationsriktning

» en Normal ID-kérning kravs under idrifttagning nar lastmomentet &r hégre an 20 % eller
utrustningen inte klarar av de nominella momenttransienterna under ID-kérningen.

Tips for anvdndning av assistentmanéverpanelen

De tva kommandona langst ned pa displayen
(Alternativ och Meny i figuren till hdger), visar
funktionerna for de tva funktionstangenterna
och nedanfor displayen. [Locald (4 ACS900 200 rpm

i i 4 Outpur f
Funktionstangenternas funktioner beror pa erput requency UU U]

0.0

aktuellt sammanhang.

Anvand tangenterna (), (), (4] och (v) for att
flytta markéren och/eller andra vardena beroende
pa den aktiva vyn.

Tangenten [visar en sammanghangskanslig
hjalpsida.

Mer information finns i ACS-AP-x assistant control
panels user’s manual (3AUA0000085685
[engelskal).

X1
[%uwr Torque UU]

Options Menu

1 — Installningar med Uppstartsassistenten:
Sprak, datum och tid och motorns markvarden

Ha motorns markskyltdata till hands.
Spanningssatt frekvensomriktaren.
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Uppstartsassistenten leder dig genom den forsta
idrifttagningen. Detch
Assistenten startar automatiskt. Véanta tills SLomi
mandverpanelen gar in i vyn som visas till hdger. Erancais
Valj det sprak du vill anvanda genom att markera Italia]-m
det (om det inte redan ar markerat) och trycka pa Mederlands
(OK). Swvenska
Obs! Nar du har valt sprak drojer det nagra
minuter medan sprakfilen hamtas. OK >
Vilj Starta konfiguration och tryck pa oale 08 ACSAAD I H:
(Nasta). K.onfigurationsassistent —— 1
Will du konfigurera frekvensomriktaren
nu?
konfiguration
Aysluta och visa inte vid start
Inte nu
11:53 Miista
Vilj lokalisering och tryck pa (Nésta). okl (¥ ACSIE NI
Lokalisering —
Enhetsstandarder:
Internationell [31)
US-standard (Imperial)
Bakét 15:52 MNiista
Andra de enheter som visas pa panelen vid Lokal® % ALSA0 =00 Hz
behov. .
Enheter | m—

+ Ga till redigeringsvyn for en markerad rad
genom att trycka pa ().

* Rullaivyn med@ och @

Andra visningsenheter vid behoy.

Termnperatur: Cw

Ga till nasta vy genom att trycka pa (Nésta). || poment N w
Valura: EUR®
Bakét 15:53 Mista

Ange datum och tid och visningsformat fér dem. Lokal % ACS4R0 =00 Hx

» Gatill redigeringsvyn fér en markerad rad Datum och tid E—

enom att trycka pa (»J. .
9 . Y p G Ange aktuellt datumn och td.

* Rullaivyn med@ och @ Dlatum T

Ga till nasta vy genom att trycka pa (Nasta). | [T, 1554 (4 »
Wisa datum som dag.manad.ar»
Wisa tid som 24-timmars »

Bakat 15:54 MNista
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O

| en redigeringsvy:

« Anvand (€ och () for att flytta markoren at
vanster och hdger.

* Anvand @ och @ for att &ndra vardet.

* Tryck pa (Spara) for att godkanna den
nya installningen eller tryck pa (Avbryt)

Lokal¢

Datum

™ ACS480 0.0 Hz

Dag Manad Ar

[1.07.2014

for att ga tillbaka till foregaende vy utan att gora Fredag
andringar.
Avbryt 15:54 Spara
0 Tryck pa (»] for att ange ett namn for Lokal ™ ACSA0D =00 Hz
frekvensomriktaren som visas langst upp. -
MNamnge frekv.omr [ —

Om du inte vill &ndra standardnamnet (ACS480)
fortsatter du direkt till konfigurationen av motorns
mérkvarden genom att trycka pa (Nésta).

Mamnet visas higst upp pa
panelskarmen och gor det latare an
e vilken motar som
frekvensomriktaren styr.

sormriktarnamn
[Bakat 15:54 Masta|
0 Ange namnet: Lokal¢ ™ ACS4R0 +0.0H:z
* Foratt vélja teckenldge Frekvensumrlktarnamn
(gemener/versaler/siffror/specialtecken), tryck 7
pa @ tills symbolen «» markeras och valj Y sbe fllB 123
sedan laget med (<) och (). Nu kan du bérja [
lagga till tecken. Laget forblir valt tills du valier || ACS#80 K
ett annat.
« Foratt lagga till ett tecken, markera det med @ 5 Langd: 7/32
och @ och tryck pa (») Avbryt 15:54 Spara
« For att ta bort ett tecken, tryck pa (€. Lokal®  ¢™ ACS480 =00 Kz
* Tryck pa (Spara) for att godkanna den Frekvensomriktarnamn
nya installningen eller tryck pa (Avbryt) + ahe
for att ga tillbaka till foregdende vy utan att géra o>
andringar. ACS480 .
a
] Langd: 7./32
Avbryt 15:54 Spara
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Se motorns markskylt for féljande motordata. Mata in vardena exakt sa som de anges pa

motorns markskylt.
Exempel pa markskylt pa en asynkronmotor:

=

Nar den sista raden har redigerats gar panelen till
nasta vy.
For att ga till nasta vy, tryck pa (Nasta).

N
ABB Motors C€ &
3 ~ motor M2AA 200 MLA 4
IEC 200 M/L 55 [
\ No
[Ins.cl. F IP 55
v Hz [kW | vmin | A |cos P|IAIN|E/s
690Y | 50 |30 | 1475 | 325 |0.83
400D [ 50 |30 [1475 [ 56 |0.83
660Y |50 |30 [1470 | 34 [o0.83
380D |50 |30 [1470 [ 59 [o0.83
415D | 50 | 30 [1475 | 54 |0.83
440D | 60 | 35 [1770 | 59 |0.83
Cat.no _ 3GAA 202 001 - ADA
6312/C3 @ 6210/C3 [ 180 kg
@ IEC 34-1 -@

]| vl motortyp. Lokal® (= ALGHA0 00 Hz
K.ontrgll.era att motordataz ar korrekta. \_/ardena ar |[Motorbirvirden e
fordefinierade baserat pa frekvensomriktarens " ' s

ek du bé i td " Ange vardena, som finns pad motorns
storlek men du bor verifiera att de motsvarar namnplat, hér
motorn.

. . kron ratar e

Starta med motorns markstrom. — 18 Aw
Om du maste andra vardet gar du till Spanning: 4000w
redigeringsvyn pa den markerade raden genom — —
att trycka pa (») (nér symbolen visas i slutet av Bakat 15:56 Nista
raden).

D Stall in ratt varde: Lakal® (‘! ACS480 “0 0 Hz
« Anvand (©) och (»] for att flytta markoren at Strom:

vanster och héger.
» Anvand @ och @ for att &ndra vérdet. ‘I @
Tryck pa (Spara) for att godkanna den nya - A
installningen eller tryck pa (Avbryt) for att v
ga tillbaka till foregaende vy utan att gora ID 0 5 2'
andringar. _ i
Avbryt 15:56 Spara

0 Fortsétt att kontrollera/redigera nominella varden | ToE31% T ACSA0 =00 Hz
och valj skala.r styrning eller vek?orstyrnmg o Motorborvarden
Motorns nominella cos ® och markmoment ar ej - : c

bligatoriskt att skri Ange vardena, som finns pd motorns
obligatoriskt att sKkriva. namnplét, har:
Rull at for att vi ist i .
V;na nedat med @ Or att visa den sista raden i Cos o [tillval): 000
’ Yridmoment [tillval]: 0.000 Nmw

Bakat
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Riktningstest ar valfritt och kraver rotering av
motorn. Gor inte detta om det kan orska risker
eller om den mekaniska konfigurationen inte
tillater det.

Gor riktningstestet genom att markera Rotera
motorn och trycka pa (Néasta).

Lokal$ 4 ACS480 +0.0 Hz

Riktningstest? [ m—

Rotera matarn far at kantrollera
riktningen?

Inte nu
Rotera motorn

Bakat 15:58 MNista

0 Tryck pa starttanggnten pa panelen for att Lokal & ACS4AD =50 Mz
starta frekvensomriktaren. -

Tryck pa Starta L

Warning! Innan konfigurationen &r klar
ar inte sakerhetsfunktionerna aktiva
och varvtalet ar b Hz.

Tryck pé Start nu fir att rotera rotarn
och kontrollera roteringsriktningen.

Kontrollera motorns rotationsriktning.

Om den roterar framat, markera Ja, motorn
roterar framat (om det inte redan ar markerat)
och tryck pa (Nasta) for att fortsatta.

Om riktningen inte ar framat, markera Nej, dndra
riktning och tryck pa (Nasta) for att
fortsatta.

Rotation framat Rotation bakat

Bakat 15:58
Lakalé ™ ACS480 F5.0Hz
Ar detta framiat? ]

O du valjer Nej, andra riktning
andrar frekvensomriktaren riktning
och satter etiketten "framat” pa den
nya riktningen.

Ja . motorn roterar framar

hlai éndra rilrninn

[Bakat 15:58 Nasta

Om du vill sékerhetskopiera instéllningarna som
gjorts hittills, valj Sakerhetskopia och tryck pa
(Nasta).

Om du inte vill géra en sakerhetskopia, vélj Inte
nu och tryck pa (Nésta).

Lokal® ™ ACS480 =0.0 Hz

Skapa en sdkerhetskop... N

Kop. alla inst. ull en sakerhetskop. i
manéverpanelen. Arerst. en
sékerhetskopia: ga oll Meny =
S8kerhetskopior.

Inte nu U

Silarborclonia
16:00

Bakit Niista
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I__Den forsta sta.l.'ten ar klar och frekvensomriktaren Lokal® ™ ACS480 =00 Hz

ar klar att anvéandas. Fa —

Tryck pa (Klart) for att 6ppna startvyn. grsta starten ar aar
Frekvensomriktaren ar klar att
anvandas.

Start/stopp: o
Riltning: (]}
Referens [freky]: Al skalad
Bakat 16:00 Klart
Startvyns 6vervakning av vérdena for valda Cokal ¥ ALSA00 =010 Hz
signaler visas pa panelen. P—
e 0.00]
Motorstrim
< 0.00p
Matormament
% 0.0]
Alternativ 16:00 Meny
2 - Ytterligare instéllningar pa menyn Guidade instéllningar

Gor ytterligare instéllningar, till exempel makro, Lokald ™ ACSA00 =00 Hz

ramper och granser fran huvudmenyn genom att Huvodmen

trycka pa (Meny) for att 6ppna Y

huvudmenyn. E] Guidade instdllningar 3

Valj Guidade instéllningar och tryck pa ie 1/0 R

(vilj) (eller (%)) '3

ABB rekommenderar att du gér minst dessa ig" Diagnostik *

ytterligare installningar: [ o IO . -

+ Valj ett makro eller ange start-, stopp- och Avsluta 16:00 valj

referensvarden separat Lokal¢ ™ ALS480 +0.0Hz

* Ramper Guidade instillningar

» Granser ro0.

Med menyn Guidade instllningar kan du aven || Moter u

justera instéliningar som relaterar till motor, PID, Start, stopp, referens »

faltbuss, avancerade funktioner och klocka, region Ramper >

och display. Dessutom innehaller menyn ett Granser L

alternativ for att aterstalla panelens startvy. T?IIITJaka T 00 = ‘I."z'a'lj

Visa mer information om menyalternativen for
Guidade instéllningar genom att trycka pa @ for

att 6ppna hjalpsidan.
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2 - Ytterligare instéllningar: Makro

(7| Vali Makro: och tryck pa (Valj) (eller (). |[okal® €% ALSAR0 101,
Guidade instdllningar
A Makro: tandard
Mator 3
Start, stopp, referens >
Ramper 3
Granser 3
Tillbaka 16:00 Vilj
For att &ndra det makro som anvands, valj det nya Lokal -
1 akrot och tryck pa (Vlj) eller ga tilbaka | el (% ALS4E0 z0.0 He
utan andringar genom att trycka pa Styrsatt

(Tillbaka).
Noter:

* Om makrot &ndras aterstalls alla installningar
utom motordata till det valda makrots
standardvarden.

* Nar du andrar makrot &ndrar du aven
anvandningen av I/O-signaler i
frekvensomriktaren. Se till att I/O-kablarna och
anvandningen av I/O i styrprogrammet stdmmer
overens. Du kan kontrollera vilken strém 1/O
anvander pa menyn I/O under huvudmenyn
(se sidan 28).

For att fa information om ett valt makro, tryck pa

. Hjalpsidan visar da vilka funktioner in-och
utgangarna har vid valt Makro. Detaljerade 1/O-
kretsscheman finns i kapitel Styrmakron pa
sidan 73.

Rulla pa sidan med @ och @
For att aterga till undermenyn Styrmakro , tryck
pa (Avsluta).
 Alla makron, utom makrot ABB-standard
(vektor), anvand skalér styrning som férval. Vid
den forsta starten kan du vélja skalér styrning
eller vektorstyrning. Om du vill andra valet
senare valjer du Meny - Guidade instéllningar
- Motor - Styrmetod och foljer instruktionerna.
Obs! De flesta makron anvander 1/0 som bara
finns om 1/O-modulen ér installerad. Om den inte
anvands, valj ABB Begransat-makro eller &ndra
den férvalda anvandningen av 1/0O med
parametrar.

Tryck pa [7] fir kabelbeskrvningar.
Warning! Aterstéller alla installningar.

ABB-standard
Hand /auto

Hand/FID
Bakat 11:53 Valj
Lokal ™ AC5480 S0.0Hz

e ABB-standard

En signal fér start/stopp, en annan
signal far riktning. Detta ar
fabriksinstallningen.

|/D-anslutningar for detta styrsd
OI7: Start/stapp

Avsluta 16:01

Lokal$ (™ ACS480 =0.0Hz

e ABB-standard

| /0-anslutningar fir detta styrsat:
OI: Start/stopp
DI2: Framét/hakat
D13 Wal av konstant varytal
DI4: Wal av konstant varvtal
DI5: Wal av ramppar

Avsluta 16:02
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2 - Ytterligare instéllningar: Varden for start, stopp och referens

Om du inte vill anvanda ett makro, definiera
instaliningarna for start, stopp och referens:
Vilj Start, stopp, referens och tryck pa
(valj) (eller ().

Lokal¢ ™ ACS480 +0.0H:
Guidade instillningar ——
A Makro: ABB-standard
Mator 3

Start, stopp, referens 3

Ramper 3

Granser 3

Tillbaka 16:02 LEL

Justera parametrarna efter behov. Lokal® €™ 405400 *00H:

Vilj parameter och tryck pa (Valj).

Nar du &ndrar installningarna andrar du aven
anvandningen av |/O-signaler i
frekvensomriktaren. Se till att 1/0O-kablarna och
anvandningen av I/O i styrprogrammet stammer

Start, stopp, referens
Al direkt /0y
[ 3

Referens fran:
AlT-skalning
Start/stopp/riken fran: DI star/st.

° ; 8 Sekundar styrplats Aoy
overens. Du kan kontrollera vilken strom 1/O :
A N Konstanta frekvenser Paw
anvander pa menyn I/O under huvudmenyn (se e
sidan 28). Tillbaka 16:02 Redigera
Nar du ar klar med justeringarna gar du tillbaka till
menyn Guidade instéllningar genom att trycka
pa (Tillbaka).
2 — Ytterligare installningar: Ramper
(accelerations- och retardationstider for motorn)
Vilj Ramper och tryck pa (valj) (eller ). |[raie o ACSaa0 10
Guidade instdllningar ————
A Makra: ABB-standard
Marar 3
Start, stopp, referens >
Granser 3
Tillbaka 18:02 Yalj
Justera parametrarna efter behov. Lokald> (= ALS4a0 =00 Hz
Vilj en parameter och tryck pa (Redigera). |[Ramper
Nar du ar klar med justeringarna gar du tillbaka till | | W E LTI A A 1]

menyn Guidade instéllningar genom att trycka

pa (Tillbaka).

Retardatonsud: 20000 5
Frekvensskalning far ram...: 50.00 Hz
Formud: 0100 =
Stopplage: Litrullning
Tillbaka 11:54 Redigera
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2 - Ytterligare instéllningar: Granser

[ | Vali Granser och tryck pa (valj) (eller (). |okaie

™ ACS480 ~0.0Hz

Guidade instdllningar ————
A Makra: ABB-standard
Motor -
atart, stopp, referens 3
Ramper -
Granser [

illbaka 1602 ~Valj

Justera parametrarna efter behov. Tokals ¥ ALSARD =00 Hz
Valj en parameter och tryck pa (Valj). Grinser
Nar du ar klar med justeringarna gar du tillbaka till | |EEIREI TS 5000 Hz
menyn Guidade instéllningar genom att trycka Wax frekvens: E0.00 Hz
pa (Tillbaka). Max strom 320 A
Tillbaka 16:03 Redigera
3 — Menyn I/O
Efter ytterligare justeringar, koqtrollgra att 1/0- Lokl  ACSA8D =00 H2
kablarna matchar 1/O som anvands i
Huvudmeny
styrprogrammet.
P4 huvudmenyn, vl ett alternativ fér /O och E] Guidade installningar  »
tryck pa (Valj) for att Gppna menyn I/O. 79 170 .
)
EE Diagnostik 8
[ T -
Avsluta 16:03 Yilj

Vlj anslutning och tryck pa (Valj) (eller Tokal (% ACSAG0

200 H:
). 170

o FI
Diz: 4 Riktning
0i3: 0 Arvands pa flera platser w
D40 Arvands pa flera platser »
050 Waxla tll rampingt, 2w

Tillbaka 1603 Vilj
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For att visa information om en parameter sominte | [T Ea[% % ACS4a0 =00 Hz
kan justeras via menyn 1/O, tryck pa (Visa). DIl

Anwands for Start/stopp
Lagg ull amvandning

Tillbaka 1751 Yisa

For att justera vardet for en parameter, tryck pa Cokal® 9 ALSHAD =00 Hz

(Redigera), justera vardet med (4], (v, (O DIT-
och (»] och tryck pa (Spara). Notera att )
kablarna maste matcha det nya vardet.

Arvarde: 0

Ay ar:

Lagg ull anvandning
Ga tillbaka till huvudmenyn genom att trycka pa
(Tilbaka) flera ganger.

Tillbaka 16:04 Redigera
Lokald {* ACS480 00 H:z

Anvinds fir:

Anvands g)
01T start/stopp

stopp, DI2 riktning
DI fram, D12 back
OITP start, DI2 stopp

Avbryt 16:04 Spara

4 — Menyn Diagnostik

Nar ytterligare justeringar har gjorts och 1/0- Lokal® 4 AC5aa0 =00 Hz
anslutningarna har kontrollerats, anvdnd menyn
Diagnostik for att kontrollera att konfigurationen
fungerar korrekt. E: Guidade instdllningar 3

Huvudmeny

Pa huvudmenyn, valj Diagnostik och tryck pa §° 1/0 .
(vilj) (eller(®)). o

EE Diagnostik 3

[ a W s -

Avsluta 16:04 Yilj

Vélj det diagnostikalternativ du vill visa och tryck | [T a6 ¥ ACS480 =00 H:z
pa (valj). Diagnostik
Aterga till menyn Diagnostik genom att trycka pa Start-/stopp-/referen nmanfat... »

(Tillbaka).

Gransstatus >

Tillbaka 1IB:D4 Vilj




30

lgangkdrning, styrning med I/O samt ID-kérning

5 — Sakerhetskopiering

sakerhetskopieringen.

0 Nar idrifttagningen ar klar rekommenderar ABB att Lokal® ™ ACS4A0 =00 Hz
du skapar en séakerhetskopia. -
Huvudmeny
Pa huvudmenyn, valj Sakerhetskopior och tryck || s -
pa (Valj) (eller (%)). B systeminfo .
g Energieffektivitet -
Avsluta 16:05 ¥ilj
]| Tryck pa (Vlj) for att starta Lokal® (¥ ALS440 %

Sikerhetskopior

ap:
[a] ACS580 05.07.2014 auwbackup »
[ ACSHB0 04.07.2074 -

Tillbaka 1836 Yalj
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Styra frekvensomriktaren via 1/0-granssnitt

Tabellen nedan beskriver hur frekvensomriktaren styrs via digitala och analoga

ingangar, nar:

motorn &r igangkdrd, och

de férvalda parameterinstallningarna fér makrot ABB-standard anvands.

Preliminara instéllningar

Om rotationsriktningen maste &ndras, kontrollera att
begrénsningarna tillater backriktning: Oppna Meny -
Guidade instéllningar - Granser och kontrollera att
mingransen har ett negativt varde och att maxgransen
har ett positivt varde.

Kontrollera att styranslutningarna ar anslutna enligt
det kretsschema som galler for tillampningsmakrot
ABB Standard.

Obs! De flesta makron anvander I/O som bara finns
om I/O-modulen ar installerad. Om den inte anvands,
valj ABB Begransat-makro eller &ndra den forvalda
anvandningen av /O med parametrar.

Kontrollera att frekvensomriktaren fjarrstyrs. Tryck pa
tangenten for att vaxla mellan fiarrstyrning och
lokal styrning.

Se avsnitt Makrot ABB standard pa
sidan 75.

| fiarrstyrning visas texten Fjarr 1angst
upp till vanster pa displayen.

Starta och styra motorns varvtal

Starta motorn genom att aktivera digital ingang DI1.

Flarr + . ACS480 20,3 Hz
Pilen borjar rotera. Den visas prickad tills borvardet Frelvens
uppnas. Hz 93 6 ‘
Reglera frekvensomriktarens utfrekvens (motorvarvtal) Wotorstram
via den analoga ingangen Al1. A U . 3 9 ‘}
Motormoment 0 4‘
% -,
Alternativ 13:51 Meny
Andra motorns rotationsriktning
Rotation bakat: Aktivera digital ingang DI2. Fiamr K ACSAE0 03 e
Rotation framat: Avaktivera digital ingang DI2. Frekvans
e -11.81]
Motorstriim
(. 0.38)
Motormoment 0 2
% .
Alternativ 14:03 Meny
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Stoppa motorn

Avaktivera digital ingang DI1. Pilen slutar rotera. et ¥y ALSA0 N3 Bz

Erzek\rens 000‘
'I';‘ﬂutarstrﬁm [] . 0 [] ‘}

{;fo'luturmnment 00

Alternativ 13:52 Meny

u
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Utfora ID-korning

Frekvensomriktaren uppskattar automatiskt motorns karakteristik med Stillastdende
ID-kérning nar frekvensomriktaren startas i vektorstyrning forsta gangen och efter
varje gang en motorparameter (grupp 99 Motordata) har andrats. Detta galler nar

+ valet for parameter 99.13 ID-kérn. begérd ar Stillastdende och

+ valet for parameter 99.04 Motorstyrmetod &r Vektor.

| de flesta tilldmpningar behévs ingen separat ID-kérning. ID-kdrning ska véljas
manuellt om:

+ vektorstyrning anvéands (parameter 99.04 Motorstyrmetod &r satt till Vektor) och

* permanentmagnetmotorn anvands (parameter 99.03 Motortyp ar satt till
Permanentmagnetmotor) eller

+ synkron reluktansmotor (SynRM) anvands (parameter 99.03 Motortyp ar satt till
SynRM) eller
+ frekvensomriktaren arbetar nara nollvarvtalsreferenser eller

 drifti ett viidmomentintervall som ligger ovanfér motorns nominella moment, inom
ett brett varvtalsomrade kravs. <>

Utfor ID-kérning med ID-kdrningsassistenten genom att vélja Meny - Guidade
instéllningar - Motor - ID-kérning (se sidan 34) eller med parameter 99.13 ID-k6rn.
begérd (se sidan 36).

Obs! Om motorparametrarna (grupp 99 Motordata) andras efter ID-kérningen maste
proceduren upprepas.

Obs! Om du redan har parametersatt tilldmpningen med skalart styrningslage (99.04
Motorstyrmetod ar satt till Skaldr) och du vill andra styrningslaget till Vektor,

+ andra styrlaget till vektor med assistenten Styrmetod (ga till Meny - Guidade
instéllningar - Motor - Styrmetod) och f6lj instruktionerna. ID-
kérningsassistenten vagleder dig genom ID-kdérningen.

eller

+ satt parameter 99.04 Motorstyrmetod till Vektor och for

* 1/O-styrda frekvensomriktare, kontrollera parametrarna i grupperna 22 Val
varvtal referens, 23 Varvtals ref rampgen, 12 Standard Al, 30 Grénser och
46 Overvakn./skaln.-instélin.

» for momentstyrda frekvensomriktare, kontrollera aven parametrarna i grupp 26
Moment ref kedja.
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Procedur for ID-kérning

Med ID-kérningsassistenten

Inledande kontroll

VARNING! Motorn kommer att accelereras till ca 50 ... 80 % av sitt nominella
A varvtal under ID-kérningen. Motorn roterar i framriktningen. Kontrollera att
motorn kan koéras utan risk innan ID-kérningen paborjas.
Utfor inte ID-kdrningen pa en roterande motor. Se till att motorn ar stoppad
innan du startar ID-kérningen.

Skilj motorn mekaniskt fran den drivna utrustningen

Kontrollera att vardena fér motordataparametrarna motsvarar vardena pa motorns
markskylt.

Kontrollera att STO-kretsen ar sluten.

Assistenten fragar om du vill anvanda temporara motorgranser. De maste uppfylla
foéljande villkor:

Min. varvtal <0 rpm

Max. varvtal = markvarvtal (fér den normala ID-kérningsproceduren kravs att motorn kors
med varvtalet 100 %.)

Max. strém > 0,5 x motorns markstrém
Max. moment > 50 %

Kontrollera att panelen ar i lage for lokal styrning (texten Local visas langst upp till vanster
pa displayen). Tryck pa tangenten for att vaxla mellan lokal styrning och
fjarrstyrning.

ID-k6rning
Oppna huvudmenyn genom att trycka pa Lokal® (¥ ALS400 0%
(Meny) i startvyn. Huvudmeny
Valj Guidade instillningar och tryck pa A——
(Valj) (e”er @) E auidade instaliningar
-]
B 1/0 .
EE Diagnostik -
o WP .-
Avsluta 16:00 Vilj
Valj Motor och tryck pa (valj) (eller (¥)).  |Tokae ¢= ACsean YR
Guidade instéllningar ———
A Makro: ABB-standard
Mator "
atart, stopp, referens -
Ramper [
Granser -
Tillbaka 16:00 Valj
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Valj ID-kérning (visas endast om
frekvensomriktaren &r i vektorstyrning) och tryck

pa (valj) (eller(®)).

Laokald ™ ACS480 0.0 rpm
Motor

A Sryrmetod Yektor
A Markvarden

Uppskartat termiskt skydd

Uppmatt termiskt skydd -
Tillbaka 1600 Valj

Valj typ av ID-kérning och tryck pa (Vvalj) Lokal® ¥ ACEAED =00 rpm
(eller (2]). IDkérning? T —

Walj wilken typ av I0-kérning som ska
gitras. Tryck pa [?] far mer information.

stillastdende [D-kdrning
Mormal 10-kirning

Reducerad 1D-kdrning
Bakit 16:04

Mista

Varningsmeddelandet ID-kérning visas langst
upp pa displayen under nagra sekunder.
Panelens lysdiod blinkar grént for att indikera en
aktiv varning.

Kontrollera motorbegréansningarna som visas pa
panelen. Om andra granser kravs under ID-
kérningen kan du ange dem har. De ursprungliga
granserna aterstéalls efter ID-kérningen.

Tryck pa (Nasta).

Lokal®> (*ACSAB0
Temporira motorbegri... W

=0.0rpm

Om specialgranser kravs wid [D-
kirningen ska vardena justeras nu.

De aktuella vardena arerstalls efter 1D-
kérningen.

Min
B
[Bakat

150000 rpm » |i|
JAR0 0N rore
MNista

16:03

Tryck pa starttangenten () for att starta ID-
kdrningen.

| allménhet rekommenderar ABB att man inte
trycker pa nagra tangenter under ID-kérningen.
ID-kérningen kan dock stoppas nar som helst

genom att stopptangenten () halls
nedtryckt.

Under ID-kérningen visas en forloppsvy.

Nar ID-kérningen &r klar visas texten ID-
korningen ar klar. Lysdioden slutar blinka.

Om ID-kérningen misslyckas visas felet FF61 ID-
kdrning. Se kapitlet Fels6kning pa sidan 433 for
mer information.

Lokal® ™ ACS4ED 0.0 rpm
Tryck Start for 1D-kiorn... S——

Mar du trycker pa Starta matas
motorn med likstrim i cirka 1 minut
och den kan roteras upp ull en haly
rotation.

Efter ID-kérningen stoppas
frekvensomriktaren.

Bakat 08:05
Lokal¢> T ACS480 =0.0rpm
ID-kiirning pagar
Det kan drija ndgra minuter.
Waretal anwant 1313717 rpm
Matarstrim 0.499 A
Motarmoment 0.0 %

16:04
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Med parameter 99.13 ID-kérn. begérd

Inledande kontroll

2 f VARNING! Motorn kommer att accelereras till ca 50 ... 80 % av sitt nominella

varvtal under ID-kérningen. Motorn roterar i framriktningen. Kontrollera att
motorn kan koras utan risk innan ID-kérningen paborjas.

Utfor inte ID-kérningen pa en roterande motor. Se till att motorn ar stoppad
innan du startar ID-kérningen.

|

O ooao

Skilj motorn mekaniskt fran den drivna utrustningen

Kontrollera att vardena for motordataparametrarna motsvarar vardena pa motorns
markskylt.

Kontrollera att STO-kretsen ar sluten.
Om parametervardena (fran grupp 70 Standard DI, RO till grupp 99 Motordata) andras

fore ID-kdrningen, kontrollera att de nya instaliningarna uppfyller féljande villkor:
30.11 Min varvtal < 0 rpm

30.12 Max varvtal = markvarvtal (fér den normala ID-kérningsproceduren kravs att
motorn kérs med varvtalet 100 %.)

30.17 Max strém > 0,5 x motorns markstrom

30.20 Max moment 1> 50 % eller 30.24 Max moment 2 > 50 %, beroende pa vilken
momentgrans som anvands enligt parameter 30.18 Val momentgréns.

Kontrollera att signalen

driftfrigivning (parameter 20.12 Driftfrigivning 1 kélla) ar aktiv
startfrigivning (parameter 20.19 Startfrigivning kommando) ar aktiv
aktivera rotering (parameter 20.22 Aktivera rotering) ar aktiv.

Kontrollera att panelen ar i lage for lokal styrning (texten Local visas langst upp till vanster
pa displayen). Tryck pa tangenten for att vaxla mellan lokal styrning och
fjarrstyrning.

ID-k6rning

Oppna huvudmenyn genom att trycka pa Tohal® (% ALSHAD 0%

(Meny) i startvyn.

Huvudmeny
E: Guidade instdllningar

Tryck pa 6

ig 1/0 ,

EE Diagnostik -
[ TN

Avsluta 16,00 Vilj
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Valj Parametrar och tryck pa (valj) (eller  MTokale €™ ACSAED =00 rpm
). '

Huvudmeny
s -
g Energieffektivitet -
Sdkerhetskopior -
Axsluta 16:00 Vilj
Valj Fullstandig lista och tryck pa (valj) Lokal® ¥ 405400 =00 rpm
(eller (). Parametrar
Fullstandig lista
Favoriter -
Andrad -
Tillbaka 16:00 Viilj
Rulla pa sidan med @ och@ och valj Lokal % o ACSAE0 <00 rpm
parametergrupp 99 Motor data och tryck pa Fullstandia liet -
(Vilj) (eller (%)) ulistandig fista ;
85 Hardvarukonfig -
86 System -
97 Motorstyrning -
98 Anv motor parametrar 3
Tillbaka 16:00 Vil
Rulla pa sidan med [4] och (v] och valj Cokal% ¥ ACSAE0 200 rpm
parameter 99.13 ID-korn. begard (99.13 ID-k6rn. 00 Motor data
begérd) och tryck pa (valj) (eller ().
99.09 Motor nom varvt 1360 rpm
89.10 Motor nom effekt 018 kwy
99.17 Motor nominell cos @ 0.00

912 Motor nom moment  0.000 Mm
8913 1D-karn. begard
Tillbaka 16:01 Redigera

Vilj ID-kérningstyp och tryck pa (Spara) Tooie (@ ACSAA0

(eller (3). 0.0 rpm

9813 ID-kirn. begird
[0] Inget

[2] Reducerad
[3] Sullastdende
[