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Sticky Note
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Guvenlik talimatlari

Bu bolumun igerigi
Bu bdlum, suriiclyl kurarken, baslatirken, ¢alistirirken ve servis islemlerini yaparken uymaniz

gereken glvenlik talimatlarini icerir. Bu glivenlik talimatlarina uymamaniz halinde 6lim,
yaralanma ya da hasar s6z konusu olabilir.

Uyari ve notlarin kullaniimasi

Uyarilar, size yaralanma veya 6lim ya da ekipman hasari ile sonuglanabilecek durumlar
hakkinda bilgi verir ve ayrica tehlikeleri nasil 6nleyebileceginiz hakkinda sizi bilgilendirir.
Notlar belirli bir duruma veya olaya dikkatinizi geker ya da bir konu ile ilgili size bilgi verir.

Bu kilavuzda su uyari sembolleri kullanilir:

UYARI!
Elektrik uyarisi, yaralanmalara veya 6lume ya da ekipman hasarina yol acabilen
elektrik kaynakli tehlikeler konusunda bilgi verir.

UYARI!
Genel uyari, elektrik kaynakli olmayan yaralanma veya 6lim ya da ekipman hasari
konusunda bilgi verir.

UYARI!
Elektrostatik agidan hassas cihazlar uyarisi, ekipman hasarina neden olabilecek
elektrostatik bosalma riski konusunda bilgi verir.

B BB
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Genel kurulum, baslatma ve bakim guvenligi

Bu talimatlar sirtct Gzerinde galisma yapan tim personel igindir.

UYARI!
A Bu talimatlara uyun. Talimatlara uymamaniz halinde 6lUm ya da yaralanma s6z
konusu olabilir veya ekipman zarar gorebilir.

*  Kurulumu yapana kadar surtciyl ambalajindan ¢ikarmayin. Ambalajindan ¢ikardiktan
sonra surlcuyi toza, dokunttlere ve neme karsi koruyun.

*  Gerekli kisisel koruyucu ekipmanlari kullanin: metal burunlu emniyet ayakkabilari,
koruyucu goézlik, koruyucu eldiven vb.

« Sicak yuzeylere dikkat edin. Gug yariiletkenlerinin sogutma bloklari ve fren direncleri
gibi bazi pargalar, gu¢ beslemesi kesildikten sonra bile bir sire sicak kalir.

* Baslatmadan 6nce, slricl sogutma faninin suricinin igine toz cekmesini dnlemek
icin stricunun etrafindaki alani elektrikli stiptirgeyle temizleyin.

* Delme, kesme ve zimparalama iglemlerinden kaynaklanan dékuntdlerin striicindn igine
girmemesine dikkat edin. Surlcu icindeki elektrik iletebilen dokuntller hasar veya arizaya
neden olabilir.

+  Yeterli diizeyde sogutma oldugundan emin olun. ilgili teknik verilere bakin.

«  Sdrucuye gerilim vermeden énce, tUm suricu kapaklarinin yerinde oldugundan emin
olun. Gerilim bagliyken kapaklari gikarmayin.

»  Sdrlcu ¢alisma limitlerini ayarlamadan dnce, motorun ve tahrik edilen ekipmanlarin
timUnin ayarlanan g¢alisma limitlerinde ¢alisabileceginden emin olun.

+  Sdrucu kontrol programinin otomatik hata resetleme veya otomatik yeniden baslatma
fonksiyonlarini etkinlestirmeden 6nce tehlikeli durumlarin meydana gelmeyeceginden
emin olun. Bu fonksiyonlar, hatadan veya besleme kesintisinden sonra suriciyld otomatik
olarak resetler ve calismaya devam etmesini saglar. Bu fonksiyonlar etkinlestirildiyse,
kurulum IEC/EN 61800-5-1, 6.5.3, alt bendinde tanimlanan sekilde (6rnegin, "BU MAKINE
OTOMATIK OLARAK CALISMAYA BASLAR.") acik¢a isaretlenmelidir.

+  Maksimum suriicl kapatip agma sayisi on dakika iginde bes defadir. Strliciiniin ¢ok
sik kapatilip agilmasi DC kondansatdrlerinin sarj devresine zarar verebilir.

* Devreye alma sirasinda tum guvenlik devrelerini (6rnegin: Guvenli moment kapatma
veya acil durdurma) dogrulayin. Guvenlik devrelerinin ayri talimatlarina bakin.

* Hava cikislarindan gikan sicak havaya dikkat edin.
«  Sdrucu galisirken hava girisini veya ¢ikisini kapatmayin.

+ Baslatma komutu igin bir harici kaynak segerseniz ve bu komut aktif durumda olursa,
surlclyul darbeli baglatma igin yapilandirmadiginiz siirece surlcu hata resetleme
sonrasinda hemen baslayacaktir. Bkz. yazilim kilavuzu.

« Sdrucuniun kablo baglantisina ve parametre ayarlarina bagh olarak, kontrol panelindeki
durdurma anahtari sriciyu durdurmayabilir.

* Arizah sUrucuyu yalnizca yetkili kisilerin onarmasina izin verilir.

Elektriksel kurulum, baglatma ve bakim glivenligi

Elektrik guivenligi onlemleri

Bu elektrik glivenligi 6nlemleri; siricu, motor kablosu ve motor lizerinde ¢alisma yapan
tim personel igindir.
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UYARI!
A Bu talimatlara uyun. Talimatlara uymamaniz halinde 6lUm ya da yaralanma s6z
konusu olabilir veya ekipman zarar gorebilir.

Kalifiye bir elektrikgi degilseniz kurulum ve bakim islerini yapmayin.

Kurulum veya bakim isine baslamadan dnce su islemleri gergeklestirin.

1. Calisma konumunu ve ekipmanlari agik bir sekilde belirleyin.

2. Tum muhtemel gerilim kaynaklarini ayirin. Yeniden baglanmalarinin mimkun
olmadigindan emin olun (kilitleme ve etiketleme).

+ Sdrucunun ana ayirma cihazini agin.

»  Sdrlcuye bagl bir sabit miknatisli motorunuz varsa, bir glivenlik anahtariyla veya
baska yollarla motorun surict ile baglantisini kesin.

» Tehlikeli harici gerilim baglantilarini kontrol devrelerinden ayirin.
»  Sdricunun gug baglantisini kestikten sonra ara devre kondansatoérlerinin yUku
bosaltmalari icin mutlaka 5 dakika bekleyin.
3. Calisma alanindaki diger enerji yukll pargalarin temas etmelerini engelleyin.
4. Acik iletkenleri kapatmak icin 6zel dnlem alin.
5. Tesisatta enerjinin bulunmadigindan emin olmak igin élciim yapin.
* 1 Mohm'dan fazla empedansa sahip bir multimetre kullanin.

»  Sdrlcu giris gug terminalleri (L1, L2, L3) ile topraklama (PE) barasi arasindaki
gerilimin 0 V'a yakin oldugundan emin olun.

*  Surucu DC terminalleri (R+/UDC+ ve UDC-) ile topraklama terminali (PE) arasindaki
gerilimin 0 V'a yakin oldugundan emin olun.

» Sdricu ¢ikis terminalleri (T1/U, T2/V, T3/W) ile topraklama (PE) barasi arasindaki
gerilimin 0 V'a yakin oldugundan emin olun.

6. Yerel diizenlemelerce gerekli kilinan sekilde gecici topraklama kurun.
7. Calismak icin elektrik tesisati isinden sorumlu kiginin iznini isteyin.

Ek talimatlar ve notlar

UYARI!
A Bu talimatlara uyun. Talimatlara uymamaniz halinde 6lim ya da yaralanma s6z
konusu olabilir veya ekipman zarar gorebilir.

Kalifiye bir elektrik¢i degilseniz kurulum ve bakim iglerini yapmayin.

» Elektrik sebekesi, motor/jenerator ya da ¢evre kosullarinin suricu verileriyle uyumiu
oldugundan emin olun.

« Sdrucu uzerinde yalitim veya gerilim dayanim testleri yapmayin.

Not:

*  Motor caligiyor olsa da, olmasa da giris guicu verildigi zaman surtucunin motor kablosu
terminalleri tehlikeli gerilim altindadir.

»  Girig gucu verildiginde DC barasi tehlikeli gerilim altindadir.
Fren kiyici ve fren direnci kullaniliyorsa bunlar tehlikeli gerilim altindadir.
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» Harici kablo baglantisi sirticinin kontrol Unitesi réle ¢ikislarinin terminallerine tehlikeli
gerilim saglayabilir.

*  Givenli moment kapatma fonksiyonu, ana ve yardimci devrelerdeki gerilimi ortadan
kaldirmaz. Bu fonksiyon kasti sabotaj veya hatali kullanima karsi etkili degildir.

Basili devre kartlari

UYARI!

& Baski devre kartlarina dokunurken topraklama bilek bandi kullanin. Kartlara
gerekmedigi strece dokunmayin. Kartlarda elektrostatik bosalmaya karsi hassas
bilesenler bulunur.

Topraklama

Bu talimatlar, stirGctnin topraklanmasindan sorumlu olan tim personel igindir.

UYARI!

A Bu talimatlara uyun. Talimatlara uyulmamasi durumunda yaralanma veya 6lim
ya da ekipman arizasi meydana gelebilir ve elektromanyetik parazit seviyesi
artabilir.

Kalifiye bir elektrik¢i degilseniz, topraklama iglemi yapmayin.

«  Sdrlcuyu, motoru ve bitisik ekipmanlari her zaman topraklayin. Bu, personelin givenligi
icin gereklidir. Uygun topraklama iglemi ayrica elektromanyetik emisyonu ve paraziti de
azaltir.

»  Koruyucu topraklama (PE) iletkenlerinin iletkenliginin yeterli oldugundan emin olun.
Surlcunin elektriksel planlama talimatlarina bakin. Yerel diizenlemelere uyun.

* Personel glvenliginin saglandigindan emin olmak igin, gii¢ kablosu blendajlarinin
surdcunun koruyucu topraklama (PE) terminallerine baglandigindan emin olun.

* Elektromanyetik bozulmalari ortadan kaldirmak igin, gug ve kontrol kablosu blendajlarini
360° topraklayin.

* Birden fazla sirucu kurulumu sirasinda, her bir surdctyl ayri ayri gu¢ beslemesinin
koruyucu topraklama (PE) barasina baglayin.

*  Gug kablosu blendajlarini yalnizca iletkenlikleri yeterli oldugunda topraklama iletkenleri
olarak kullanabilirsiniz.

«  Sdrdcunun normal temas akimi 3,5 mA AC veya 10 mA DC degerinin Uzerinde oldugu
icin, sabit bir koruyucu topraklama (PE) baglantisi kullanmalisiniz. Koruyucu topraklama
iletkeninin minimum boyutu, yuksek koruyucu topraklama iletkeni akimi barindiran
ekipman igin yerel guvenlik dizenlemelerine uygun olmalidir. Bkz. IEC/EN 61800-5-1
(UL 61800-5-1) standardi ve surtcunin elektriksel planlama talimatlari.

Buna ek olarak:

« en az 10 mm? kesitinde bakir veya 16 mm? kesitinde alliminyum koruyucu
topraklama iletkeni kullanin,
veya

» orijinal koruyucu topraklama iletkeni ile ayni kesit alanina sahip ikinci bir koruyucu
topraklama iletkeni kullanin,
veya

»  koruyucu topraklama iletkeni kirilirsa besleme ile baglantiy1 otomatik olarak kesecek
bir cihaz kullanin.
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Koruyucu topraklama iletkeni ayriysa (yani, giris gli¢ kablosunun veya girig gli¢ kablosu
muhafazasinin bir pargasini olusturmuyorsa), kesit minimum su boyutta olmalidir:

+ iletken mekanik olarak korunuyorsa 2,5 mm? (14 AWG) veya
+ iletken mekanik olarak korunmuyorsa 4 mm? (12 AWG).

Calistirmada genel guvenlik

Bu talimatlar sdrtclyu ¢aligtiran tim personel icindir.

UYARI!
A Bu talimatlara uyun. Talimatlara uymamaniz halinde 6lim ya da yaralanma s6z
konusu olabilir veya ekipman zarar goérebilir.

+  Bir hatayi resetlemeden 6nce siriclye durma komutu verin. Baglatma komutu igin bir
harici kaynak segerseniz ve bu komut aktif durumda olursa, strictyl darbeli baslatma
icin yapilandirmadiginiz stirece surtct hata resetleme sonrasinda hemen baglayacaktir.
Bkz. yazilim kilavuzu.

»  Sdrlcu kontrol programinin otomatik hata resetleme veya otomatik yeniden baslatma
fonksiyonlarini etkinlestirmeden 6nce tehlikeli durumlarin meydana gelmeyeceginden
emin olun. Bu fonksiyonlar, hatadan veya besleme kesintisinden sonra suriiclyl otomatik
olarak resetler ve calismaya devam etmesini saglar. Bu fonksiyonlar etkinlestirildiyse,
kurulum IEC/EN 61800-5-1, 6.5.3, alt bendinde tanimlanan sekilde (6rnegin, "BU MAKINE
OTOMATIK OLARAK CALISMAYA BASLAR.") acikga isaretlenmelidir.

Not:

»  Maksimum siricu kapatip agma sayisi on dakika iginde bes defadir. Strliciiniin ¢ok
sik kapatilip acilmasi, DC kondansatorlerinin sarj devresine zarar verebilir. Strliclyu
baslatmaniz veya durdurmaniz gerekiyorsa kontrol panelindeki baslatma ve durdurma
tuslarini veya suricinin G/C terminalleri Gzerinden alinan komutlari kullanin.

«  Sdrucunidn kablo baglantisina ve parametre ayarlarina bagl olarak, kontrol panelindeki
durdurma anahtar strdctyl durdurmayabilir.

Sabit miknatisli motor suruciller icin ek talimatlar

Kurulum, baglatma ve bakim glivenligi

Bunlar, sabit miknatisli motor surtculeri ile ilgili ek uyarilardir. Bu bolumdeki diger guvenlik
talimatlar da gegerlidir.

UYARI!
A Bu talimatlara uyun. Talimatlara uymamaniz halinde 6lim ya da yaralanma s6z
konusu olabilir veya ekipman zarar goérebilir.

Kalifiye bir elektrik¢i degilseniz kurulum ve bakim iglerini yapmayin.

* Doénen sabit miknatish bir motor bagliyken siriict Gzerinde ¢alisma yapmayin. Donen
bir sabit miknatisli motor giris ve ¢ikis gui¢ terminalleri dahil olmak Uzere, strlctye
enerji sadlar.

Suriclyu kurmadan, baslatmadan ve lzerinde bakim yapmadan énce:

e Sdricuyl durdurun.

*  Motoru sirucuden bir givenlik anahtari veya bagka bir ydntem ile ayirin.
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* Motoru ayiramiyorsaniz, ¢alisma sirasinda motorun dénemeyeceginden emin olun.
Motorun hidrolik strinmeli suriculer gibi herhangi bir baska sistem tarafindan dogrudan
veya kege, nip, halat vb. gibi mekanik baglantilar yoluyla dénmeyeceginden emin olun.

»  Elektrik glivenligi 6nlemleri (sayfa 14) bélimundeki adimlari uygulayin.

+ Tesisatta enerjinin bulunmadigini gérmek i¢in 6lgum yapin.

* 1 Mohm'dan fazla empedansa sahip bir multimetre kullanin.

«  Surucu ¢ikis terminalleri (T1/U, T2/V, T3/W) ile topraklama (PE) barasi arasindaki
gerilimin 0 V'a yakin oldugundan emin olun.

»  Sdrlcu giris gug terminalleri (L1, L2, L3) ile topraklama (PE) barasi arasindaki
gerilimin 0 V'a yakin oldugundan emin olun.

«  Surucu DC terminalleri (R+/UDC+ ve UDC-) ile topraklama terminali (PE) arasindaki
gerilimin 0 V'a yakin oldugundan emin olun.

+  Sdrucu ¢ikis terminallerini (U2, V2, W2) gegici olarak topraklayin. Cikis terminallerini
birbirlerinin yani sira PE'ye baglayin.

Baslatma sirasinda:

* Motorun asiri hizda ¢alistirilamayacagindan, érnegin yUk ile tahrik edilmeyeceginden
emin olun. Asiri motor hizi, yiksek gerilime neden olur ve surticinin ara devresindeki
kondansatérler hasar gorebilir veya tahrip olabilir.

A Calhistirma guvenligi:

UYARI!

A Motorun asiri hizda galistirilamayacagindan, érnedin yUKk ile tahrik
edilmeyecedinden emin olun. Asirl motor hizi, yiksek gerilime neden olur ve
suriclnin ara devresindeki kondansatorler hasar gorebilir veya tahrip olabilir.
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Kilavuza giris

Bu bolumun igerigi
Bu bdliimde kilavuzun gecerlilik kapsami, hedef kitlesi ve amaci hakkinda bilgi verilir.

Bolimde ayrica, ilgili kilavuzlar yani sira kurulum ve devreye alma igin bir akis semasi da
bulunmaktadir.

Gecgerlilik
Kilavuz ACS480 suructler igin gecerlidir.

Hedef kitle

Okuyucunun, elektrik, kablo baglantisi, elekitrikli bilesenleri ve elektrik sema simgelerinin
temellerini bildigi kabul edilmektedir.

Bu kilavuz diinyanin dért bir yanindaki okuyucular icin hazirlanmistir. Hem Sl hem de ingiliz
Olcu birimleri kullaniimaktadir.

Kilavuzun amaci

Bu kilavuz, suricunun kurulum planlamasi, kurulumu, devreye alinmasi ve servis islemleri
icin gereken bilgileri verir.

Kasa tipine gore kategoriler

Surict R1, R2 ve devam eden kasa tiplerinde Uretilir. Sadece belirli kasa tipleri icin gegerli
olan bilgiler kasa tipiyle gdsterilir. Kasanin tipi, tip tanimlama etiketinde isaretlenmistir.
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Hizli kurulum ve devreye alma akis diyagrami

Gorev

Bkz.

Kasa tipini belirleyin: R1, R2 vs.

Tip tanimlama anahtari (sayfa 32)

¥

Montaji planlayin.

Ortam kosullarini, degerleri ve gerekli sogutma havasi akigini
kontrol edin.

Elektriksel kurulumu planlama yénergel-
eri (sayfa 39)

Teknik veriler (sayfa 95)

¥

Teslimat ambalajini agin ve kontrol edin.

Teslimat ambalajini agma (sayfa 36)

¥

Sdricu simetrik topraklamali TN-S sistem disinda bagka bir sisteme
baglanacaksa sistemin uyumlu oldugundan emin olun.

Topraklama sistemi uyumluluk kontrolii —
IEC (sayfa 53)

o
Sdrucuyu kurun.

A
Kablolari déseyin.

A
Giris kablosu, motor ve motor kablosunun yalitimini él¢iin.

A
Gug¢ kablolarini baglayin.

A
Kontrol kablolarini baglayin.

¥
Montaji inceleyin.

L

Surdciyd devreye alin.

Sdriicinin kurulumu (sayfa 37)

Kablolari déseme (sayfa 45)

Yalitimi 6lgme (sayfa 52)

Elektrik kablolarini baglama — IEC (blendajii
kablolar) (sayfa 56)

Elektrik kablolarini baglama — Kuzey Amer-
ika (kanallarda kablolama) (sayfa 74)

Kontrol kablolarini baglama (sayfa 58)

Sdirtictiniin kurulum kontrol listesi (sayfa 87)

Bkz. ACS480 Quick installation and start-up
guide (3AXD50000047400 [ingilizce]) ve
ACS480 Firmware manual

(3AXD50000047399 [ingilizce]).
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Terimler ve kisaltmalar

Terim Aciklama

ACS-AP-x Gelismis kontrol paneli

Ara devre Dogrultucu ve inverter arasindaki DC devresi

BAPO Opsiyonel yardimci gii¢ genisletme moduili

BCBL-01 Opsiyonel USB - RJ45 kablosu

BIO-01 Opsiyonel G/C genisletme moduli. Haberlesme adaptér modiili ile birlikte siiriiciye
monte edilebilir.

BREL Opsiyonel role ¢ikisi genisletme moduli

CCA-01 Yapilandirma adaptoru

CDPI-01 lletisim adaptér mod(ilii

Cevirici Dogru akimi ve gerilimi, alternatif akim ve gerilime gevirir.

DC baglantisi Dogrultucu ve inverter arasindaki DC devresi

DC baglantisi kondans-
atorleri

Ara devre DC gerilimini dengede tutan enerji depolama

EFB Dahili haberlesme

EMC Elektromanyetik uyumluluk

FBA Haberlesme adaptori

FCAN Opsiyonel CANopen® adaptér moduli

FCNA-01 Opsiyonel ControlNet™ adapt6ér modulu

FDNA-01 Opsiyonel DeviceNet™ adaptér modili

FECA-01 Opsiyonel EtherCAT® adaptér moduilu

FEIP-21 Opsiyonel Ethernet adaptér moduli

FENA-21 EtherNet/IP™ Modbus TCP® ve PROFINET IO® protokolleri igin opsiyonel Ethernet
adaptér moduli, 2 portlu

FEPL-02 istege bagl Ethernet POWERLINK adaptér modiilii

FMBT-21 Modbus TCP protokoli igin opsiyonel Ethernet adaptér moduili

FPBA-01 Opsiyonel PROFIBUS DP® adaptér moduli

FPNO-21 Opsiyonel Profinet IO adaptér modili

Fren direnci Fren kiyici tarafindan iletilen fazla suriict frenleme enerjisini i1si olarak atar

Fren kiyici Gerektiginde, surlciinin ara devresinden fazla enerjiyi fren direncine aktarir. Kiyici,

DC bara gerilimi belirli bir maksimum limiti astiginda calisir. Gerilim artisi tipik olarak
yuksek atalet momentli motorun yavaglamasi (frenlemesi) ile olusur.

Kasa, kasa tipi

Sirucunin veya gug¢ modullnin fiziksel boyutu

Kondansatoér banki

DC barasina bagli kondansatoérler

Kontrol kart Kontrol programinin galistigi kontrol karti

Makro Sirici kontrol programinda dnceden tanimlanan varsayilan parametre degerleri grubu.

NETA-21 Uzaktan izleme araci

Parametre Sdricu kontrol programinda, suricunin kullanici tarafindan ayarlanabilir calisma tal-
imati veya sirlcU tarafindan élgiilen veya hesaplanan sinyal.
Bazi (6rnegin haberlesme) baglamlarda, bir nesne 6rnegin, degisken, sabit veya
sinyal olarak erigilebilen bir deger.

PLC Programlanabilir lojik kontrol cihazi

RFI Radyo frekansi paraziti

RI10-01 Dahili G/C modili

SIL Glvenlik butinluk dizeyi (1...3) (IEC 61508)

STO Glvenli moment kapatma (IEC/EN 61800-5-2)

Surlcu AC motorlarinin kontroli igin frekans donastirici
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llgili kilavuzlar

Adi Kod

Siriicii kilavuzlan

ACS480 drives hardware manual 3AXD50000124497
ACS480 Quick installation and start-up guide 3AXD50000047400
ACS480 standard control program firmware manual 3AXD50000047399
Opsiyon el kitaplari ve kilavuzlar

ACx-AP-x assistant control panel user’s manual 3AUA0000085685
ACS-BP-S basic control panel user’s manual 3AXD50000032527
DPMP-01 mounting platform for ACx-AP-x control panel 3AUA0000100140
DPMP-02/03 mounting platform for ACx-AP-x control panel 3AUA0000136205
CDPI-01/-02 panel bus adapter user's manual 3AXD50000009929
FEIP-21 Ethernet/IP adapter module quick guide 3AXD50000158584
FEIP-21 Ethernet/IP fieldbus adapter module user's manual 3AXD50000158621
FENA-21 Ethernet adapter module quick guide 3AXD50000158522
FMBT-21 Modbus/TCP adapter module quick guide 3AXD50000158560
FMBT-21 Modbus/TCP adapter module user’s manual 3AXD50000158607
FPBA-01 PROFIBUS DP adapter module quick guide 3AXD50000158188
FPBA-01 PROFIBUS DP adapter module user's manual 3AFE68573271
FPNO-21 PROFINET adapter module quick guide 3AXD50000158577
FPNO-21 PROFINET fieldbus adapter module user's manual 3AXD50000158614
FDNA-01 DeviceNet adapter module quick guide 3AXD50000158515
FDNA-01 DeviceNet adapter user's manual 3AFE68573360
FCAN-01 CANopen adapter module quick guide 3AXD50000158195
FCAN-01 CANopen adapter module user's manual 3AFE68615500
FSCA-01 RS-485 adapter module quick guide 3AXD50000158546
FSCA-01 RS-485 adapter module user's manual 3AUA0000109533
FCNA-01 ControlNet adapter module quick guide 3AXD50000158201
FCNA-01 ControlNet adapter module user's manual 3AUA0000141650
FECA-01 EtherCAT adapter module quick guide 3AXD50000158553
FECA-01 EtherCAT adapter module user's manual 3AUA0000068940
FEPL-02 Ethernet POWERLINK adapter module quick guide 3AXD50000158164
FEPL-02 Ethernet POWERLINK adapter module user's manual 3AUA0000123527
UL type 1 kit for ACS380, ACH480 and ACS480 installation guide, frames RO to |3AXD50000235254
R2

gﬁ type 1 kit for ACS380, ACH480 and ACS480 installation guide, frames R3 to |3AXD50000242375
Arag ve bakim kilavuzlari

Drive composer PC tool user's manual 3AUA0000094606
Converter module capacitor reforming instructions 3BFE64059629

Bkz. ACS480 kilavuzlari icin baglantilar.



http://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=9AKK106930A8739&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=Launch
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https://library.abb.com/en adresinden Internet'te bulunan tim ABB Urln belgelerine
erisebilirsiniz.



https://library.abb.com/en
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Calisma ilkesi ve donanim aciklamalari

Bu bolumun igerigi
Bu bdlimde galisma ilkeleri, dlizen, tip etiketi ve tip tanimlama bilgileri agiklanmaktadir.
Gug¢ baglantilarinin ve kontrol arabirimlerinin genel bir semasi gésterilmektedir.

Calisma ilkesi

ACS480, asenkron AC endiksiyon motorlarini, sabit miknatisli senkron motorlari ve ABB
senkron reliktans motorlarini (SynRM motorlar) kontrol etmek icin kullanilan bir saricudur.
Kabine montaj igin optimize edilmigtir.
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Basitlestirilmis ana devre semasi
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Dogrultucu. Alternatif akimi ve gerilimi, dogru akim ve gerilime gevirir.

DC baglantisi. Dogrultucu ve inverter arasindaki DC devresi.

inverter. Dogru akimi ve gerilimi, alternatif akim ve gerilime gevirir.

A WOIN| -

eder ve kurar.

Fren kiyici. Gerektiginde ve sirlclye harici bir fren direnci bagliysa slriictiniin ara devresinden fazla
enerjiyi fren direncine aktarir. Kiyici, DC bara gerilimi belirli bir maksimum limiti astiginda galisir. Gerilim
artisi genellikle motorun yavaslamasi (frenlemesi) ile olusur. Kullanici gerektiginde fren direnci temin

Uriin gesitleri

Surdcinin iki Gran ¢esidi bulunmaktadir:

« Standart Unite: strlcu (6rnegin, ACS480-04-02A7-4) ACS-AP-S gelismis kontrol paneli

ve G/C ve EIA-485 modulu ile birlikte (RIIO-01).

*  Temel Unite: stirtict (6rnegin, ACS480-04-02A7-4+0J400+0L540) kontrol panelive G/C

ve EIA-485 modiuili olmadan (RIIO-01).
IEC ve UL (NEC) uiriin tipleri

ACS480 serisi, IEC urln tiplerinden ve UL (NEC) Grun tiplerinden olusur. IEC tipleri kiresel
kullanim amagl olarak tasarlanmigtir. UL (NEC) tipleri sadece Kuzey Amerika'da kullanim

amagl olarak tasarlanmistir.
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Giris gu¢ terminali

1 |Tip etiketi 10 |Motor ve fren direnci terminalleri

2 |Model bilgisi etiketi 11 |Sogutma fani

3 |Yazilim bilgi etiketi 12 | On kapak

4 |Kontrol paneli baglantisi 13 |Sabit kontrol terminalleri

5 |Kontrol paneli 14 |Soguk yapilandirma baglantisi (CCA-01)

6 |EMC filtre topraklama vidasi 15 |Haberlesme modduilleri igin opsiyon yuvasi

7 |Varistor topraklama vidasi 16 |G/C veya haberlesme modili

8 |PE baglantisi (motor) 17 | Yana montajli opsiyonlar igin yan opsiyon yuvasi
9
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Kontrol baglantilari

Temel birimde sabit kontrol baglantilari ve kurulu olan opsiyon moduliinde opsiyonel kontrol
baglantilari bulunur.

Standart unite

\ Temel linitenin baglantilar:
m 1. Yardimci gerilim ¢ikiglari
2. Dijital girigler

3. Guvenli moment kapatma baglantilari

4. Role ¢ikisi baglantilan

1y

- 5. CCA-01 i¢in soguk yapilandirma baglantisi
Warning! Dangerous voltage L
j] Wait 5 minutes afler [[ RII0-01 G/C ve EIA-485 modiilii baglantilari:

disconnecting supply -
hefore proceeding. 6. Dijital girisler
See User's Manual, 7. Analog girigler ve gikiglar

8. Dahili haberlesme EIA-485 (Modbus RTU)
t 4
ROC \5/ J
RO1A| g ]@
N2 [} o]
RO1B

9. Yardimci gerilim gikislari

10. EIA-485 hat sonu sonlandirma anahtari

3
[ e, |

iim] Ojeg g ¢

im o

= = 4

im) | STt
0 B _d3iT

RELAYS MAX LL=L=0])

250V AC 30 DC 2A
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Temel unite

/ @ i \ Temel Uinitenin baglantilan:
m <= > ‘ m 1. Yardimci gerilim gikiglar

2. Dijital girigler

3. Guvenli moment kapatma baglantilari

4. Roéle cikisi baglantilari

T
I 1r

5. CCA-01 icin soguk yapilandirma baglantisi
Warningl Dangerous veoltage ¢ gui yap g

J] W@ﬂwmmuﬁe@ afier |[ 6. On opsiyon modiili yuvasi 1

disconnecting supply
before pr@cee@ﬂun@
See User's Manu@

24V

1 )eno

DCOM|

GND

UT1

I 117

ERE SINlE)

Opsiyon modaulleri

Sirucuye cgesitli opsiyon modiilleri takilabilir. Bkz. Tip tanimlama anahtari (sayfa 32).

o)
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Kontrol paneli opsiyonlari

Sdrucu asagidaki kontrol panellerini destekler:

ACS-AP-S gelismig kontrol paneli

ACS-AP-W Bluetooth’lu gelismis kontrol paneli

ACS-AP-I gelismis kontrol paneli (endUstriyel surtculer igin)

ACS-BP-S temel kontrol paneli

RDUM-01 RJ-45 konektorll bos panel

CDPI-02 panel bara adaptéri (panel barasi igin iki RJ-45 konektorlli bos panel)

Ayrica, kabin kapagdi montaiji igin bir kontrol paneli platformu da siparis edebilirsiniz. Asagidaki
panel platformlari mevcuttur:

Tip Aciklama

DPMP-01 Kontrol paneli montaj platformu (gémme montaj) ve kablosu 1)

DPMP-02 Kontrol paneli montaj platformu (yiizeye montaj) ve kablosu')

DPMP-EXT2 |DPMP-02 panel montaj platformu (ve kablosu) ve RDUM-01 RJ-45 konektorli bos panel

1) Panel kablosunu siiriicii ucuna baglamak icin RDUM-01 bos panele veya CDPI-02 panel barasi adaptériine de ihtiyaciniz
vardir.

UL Tip 1 kitleri

Sdrucu igin UL tip 1 kiti opsiyonlari mevcuttur. Daha fazla bilgi igin, bkz.

UL Type 1 kit quick installation guide for ACS380, ACH480 and ACS480 — RO to R2
(3AXD50000235254)

UL Type 1 kit quick installation guide for ACS380, ACH480 and ACS480 — R3 to R4
(3AXD50000242375).




Surucu etiketleri

Sdrucunin asagidaki etiketleri vardir:

Sdrucunin sol tarafindaki tip tanimlama etiketi.

Sdrucunin Gst kismindaki model bilgi etiketi.
On kapagin altindaki yazilim bilgi etiketi.
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Tip tanimlama etiketi, IEC

A DD ACSaBa-m-azA‘r-a@ D
FRIDID @ Z M ®-
R L S OF 2N
elsinki Output U2 3~ 0..U1 Input current is scaled by KoLy
Finland P motor output current
In 26/21A Input (with c €
FRAME lid 25/21 A Output  Input 5% choke)
R @ Ihd 1.8/1.6 A - ;gﬁn v 1’2%4?;@ vgnﬁo}fﬂa v
1 f2 0.500 Hz |,y 5521 434 2821 E@ @
A Ihd 18/16 29/26 18/16
Air cooling
. — R-REI-Abb-ACS480-09A5-4
Phowoe <% (3) (o LIy
S/N: M192700002
1 | Tip tanimlamasi
2 |Kasa (tipi)
3 |Koruma sinifi
4 |Nominal degerler
5 |Gegerli isaretler
6 |S/N: MYYWWXXXX bigiminde seri numarasi - Asagidaki kisaltmalarin anlamlari su sekildedir:
M: Uretici
YY: Uretim yili: 2015, 2016, 2017, ... icin 15, 16, 17, ...
WW: Uretildigi hafta: hafta 1, hafta 2, hafta 3 igin ...01, 02, 03 ...
XXXX: Her hafta 0001'den baslayan Uriin numarasi.
Model bilgisi etiketi, IEC Yazilim bilgisi etiketi, IEC
@Acs4so-04-02A7-4 ACS480-04-02A7-4
3~400/480 V (Frame R1)
o i PId:0.75 KW (L hp)
@ Phd: 0.55 kW (0.75 hp)
S/N: M19270002 S/N:M19270002  (3)
SWv2.05.0.7
1 | Siricd tipi Tip tanimlamasi, giris gerilimi ve kasa
2 |Barkod Gug (hafif sartlarda ve agir sartlarda kullanim)

Seri numarasi

Seri numarasi

Bl W N| ~

Sirici yazihm surimu
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Tip tanimlama anahtan

Tip tanimlamasi, slrtcunun teknik 6zellikleri ve konfiglrasyonu hakkinda bilgiler igerir.
Ornek tip kodu: ACS480-04-12A7-4+XXXX

Temel kod

Kod Aciklama

ACS480 |Uriin serisi

04 Yapi. 04 = Moddl, IP20 (UL acik tip)
Hicbir opsiyon secilmedidinde: kabine montaj igin optimize edilmis modiil, IP20 (UL agik tip), ACS-
AP-S gelismis kontrol paneli, G/C ve EIA-485 modiili (RI10-01), glivenli moment kapatma, fren
kiyici, kaplamali kartlar, hizli kurulum ve devreye alma kilavuzu. IEC sirucu tipleri icin ayrica EMC
kat. C2 filtresi.

12A7 Tip. Teknik verilerdeki deger tablosuna bakin.

4 Giris gerilimi. 4 = 3 fazli 380...480 V AC

Opsiyon (arti) kodlari

Kod

‘Aglklama

Kontrol paneli ve panel opsiyonlari

J400 ACS-AP-S kontrol paneli

J404 ACS-BP-S temel kontrol paneli

J424 RDUM-01 RJ45 baglantili bos kapak, kontrol panelinin uzak montaji igin
J425 ACS-AP-I endustriyel kontrol paneli

J429 ACS-AP-W Bluetooth’lu kontrol paneli

0J400 Kontrol panelsiz.

G/IC

L515 BIO-01 G/C genisletme moduli (6n opsiyon, haberlesme ile birlikte kullanilabilir)
L534 BAPO-01 harici 24 V DC gli¢ genisletme moduli (yan opsiyon).

L511 BREL-01 réle ¢ikisi genisletme modull

L540 RIIO-01 G/C ve EIA-485 modiili (6n opsiyon, standart olarak)

0L540 RI1O-01 G/C ve EIA-485 modiilsiiz temel Unite

Haberlesme adaptorleri

K451 FDNA-01 DeviceNet

K454 FPBA-01 PROFIBUS DP

K457 FCAN-01 CANopen

K458 FSCA-01 Modbus/RTU

K469 FECA-01 EtherCAT

K470 FEPL-02 Ethernet POWERLINK
K475 FENA-21 2 portlu Ethernet (Ethernet/IP, Modbus/TCP, PROFINET)
K490 FEIP-21 Ethernet/IP

K491 FMBT-21 Modbus/TCP

K492 FPNO-21 PROFINET

Belgeler

Segilen dilde eksiksiz basili kilavuz seti. Cevirisi yapiimamissa, ingilizce kilavuz dahildir.
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Kod Aciklama
R700 ingilizce
R701 Almanca
R702 italyanca
R703 Felemenkge
R704 Danca
R705 isvegce
R706 Fince
R707 Fransizca
R708 ispanyolca
R709 Portekizce
R711 Rusca
R712 Cince
R713 Lehge
R714 Turkce
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Mekanik kurulum

Bu bolumun igerigi
Bu bdlim, kurulum tesisinin nasil incelenecedini, teslimatin ambalajindan nasil ¢ikarilip
kontrol edilecegini ve surticinin mekanik olarak nasil kurulacagini anlatir.

Kurulum alternatifleri

Suriclyu su sekillerde kurabilirsiniz:

* Vidalarla bir duvara

* Vidalarla bir montaj plakasina

»  Bir DIN montaj rayina [Silindir Sapka, GxY =35x 7,5 mm (1,4 x 0,3 ing)].

Kurulum gereksinimleri:

«  Sdrlcu, kabine montaj igin IP20 (UL agik tip) giris koruma sinifina sahiptir. UL tip 1 Kkiti
opsiyonel olarak mevcuttur.

«  Sdrlcunun Ustinde ve altinda (sogutma hava girisi ve ¢ikisinda) en az 75 mm (2,95
in¢) bos alan oldugundan emin olun.

» Birden fazla siriclyl yan yana monte edebilirsiniz. Yan opsiyonlar igin srticinin sag
tarafinda 20 mm (0,8 in¢) bogluk birakiimasi gerektigini unutmayin.

* R1,R2, R3 ve R4 kasalari (dikey konumdan tam yatay konuma) 90 dereceye kadar
egimle monte edebilirsiniz.
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Sirucunun dst kismindaki sogutma havasi gikisinin sirtictintn alt kismindaki sogutma
havasi giriginin asagisinda olmadigindan emin olun.

Bir sUriiciden ¢ikan sicak havanin asla diger surlculerin veya ekipmanlarin sogutma
giriglerine akmadigindan emin olun.

Opsiyonel UL tip 1 kitleriyle donatiimis sdrdculer: Siriculeri yan yana monte ediyorsaniz,

hava ¢ikiglarinin birbirine bakmadigindan emin olun.

Kurulum alaninin incelenmesi

Kurulum alanini inceleyin:

Kurulum alani siructden c¢ikan 1siy1 atmak icin yeterince havalandiriimali veya
sogutulmalidir. Teknik verilere bakin.

Surlcunin ¢alisma ortami kosullar teknik 6zellikleri karsilamalidir. Teknik verilere
bakin.

Unitenin arkasindaki duvar ve tnitenin Gistiindeki ve altindaki malzeme yanmaz malzeme
olmahdir.

Kurulum ylizeyi olabildigince egimsiz ve slrtclyU destekleyebilecek kadar dayanikli
olmahdir.

Sogutma, bakim ve galistirma igin striiciinin etrafinda yeterince bosluk bulunmalidir.
Surdcu icin belirtilen bosluk teknik 6zelliklerine bakin.

Surldcunin yakininda yiksek akimli tek nuveli iletkenler veya kontaktor bobinleri gibi

gucli manyetik alanlari olan kaynaklar olmadigindan emin olun. Gigli bir manyetik
alan surtcindn ¢alismasinda parazite veya hataya neden olabilir.

Gerekli aletler

Sdrucunun mekanik kurulumu igin asagidaki aletler gereklidir:

Matkap ve uygun matkap uclari

Uygun ugclari olan bir tornavida veya anahtar (PH0-3, PZ0-3, T15-40, S4-7) (Motor
kablosu terminalleri igin énerilen mil uzunlugu: 150 mm (5,9 ing))

serit metre ve su terazisi
Kigisel koruyucu ekipman

Teslimat ambalajini agma

Tam 6gelerin mevcut oldugundan ve higbir hasar izi olmadigindan emin olun.

Standart sUriicli ambalaiji icerigi:

Sdrucu

Gelismis Kontrol Paneli (kurulu degil)

G/C ve EIA-485 moduliu RIIO-01 (kurulu degil)
Montaj sablonu (R3 ve daha buyuk sirtctler icgin)
Kurulum aksesuarlari (kablo kelepgeleri vb.)

Arti kodu ile siparis edildiyse opsiyonlar. Bir haberlesme adaptoru siparis edildiyse,
bunun standart teslimattaki G/C ve EIA-485 moduli RIIO-01’in yerini alacagini unutmayin.

Cok dilli uyari etiketi sayfasi (artik gerilim uyarisi)
Guvenlik talimatlari
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* Quick installation and start-up guide
* Arti kodu ile siparig edildiyse donanim ve yazilim kilavuzlari

Surucunun kurulumu

Surucuyu vidalarla monte etmek igin
1. Montaj delikleriicin ylzeyi isaretleyin. R3 ve R4 kasalari igin verilen montaj sablonlarini
kullanin. Diger kasa tipleri icin boyut semalarina bakin.
2. Montaj vidalari igin delik delin.
3. Ddubelleri deliklere yerlestirin (gerekirse) ve vidalari takin.

M2
>

\‘% %

4. Sirdclyu montaj deliklerine yerlestirin.
5. Montaj vidalarini sikin.

Surucuyu DIN montaj rayina monte etmek igin

Silindir Sapka, G x Y =35 x 7,5 (1,4 x 0,3 in¢) montaj ray tipini kullanin.
1. Kilitleme pargasini sola gekin.
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2. Kilittleme digmesini asagd1 dogru basili tutun.

Sdrucunun Ust tirnaklarini DIN montaj rayinin Gst kenarina yerlestirin.
Surlcuyd DIN montaj rayinin alt kenarina yerlestirin.

Kilitteme dugmesini birakin.

Kilitteme pargasini saga ¢ekin.

Sdrucunun dizgln monte edildiginden emin olun.

No ok

Sdrdclyu ¢ikartmak igin, kilitteme parcasini diiz tornavida ile agin.
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Elektriksel kurulumu planlama
yonergeleri

Bu bolumun igerigi

Bu bolim, siricu elektrik kurulumunun planlanmasina iliskin yénergeleri igerir.

Sorumluluk sinirlamasi

Kurulum mutlaka yurarlGkteki yerel yasa veya dizenlemelere uygun olarak tasarlanmali ve
gerceklestiriimelidir. ABB, yerel yasalari ve/veya diger dizenlemeleri ihlal eden kurulumlar
icin higbir sekilde sorumluluk kabul etmemektedir. ABB tarafindan verilen talimatlar
izlenmezse, slUriclde garanti kapsami disinda kalan sorunlar meydana gelebilir.

Ana besleme ayirma cihazinin seg¢imi

Siruclye, yerel glivenlik diizenlemelerini karsilayan bir ana besleme ayirma cihazi takmaniz
gerekir. Ayirma cihazini kurulum ve bakim igleri icin acik konuma kilitleyebilmelisiniz.

Avrupa Birligi
Avrupa Birligi Yonergeleriyle uyumluluk i¢in, EN 60204-1 Makine Guvenligi standardina
uygun olarak, ayirma cihazinin tipi asagidakilerden biri olmalidir:

+ |[EC 60947-3 standardina uygun, AC-23B veya DC-23B kullanim kategorisinde, sigortali
ya da sigortasiz anahtarli ayirici

* her durumda ayiricinin ana kontaklari agiimadan anahtarlama cihazlarinin yik devresini
kesmeyi saglayan yardimci kontak igeren bir ayirici (EN 60947-3).

* |[EC 60947-2 ile uyumlu yalitim i¢in uygun bir devre kesici.
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Kuzey Amerika

Kurulumlar UL (UL 508C) ve/veya CSA (C22.2 No. 14) gereksinimlerini karsilamalidir,
konumunuz ve uygulamaniz igin eyalet ve yerel yasalarin yani sira NFPA 70 (NEC) ve/veya
Canadian Electrical Code (CE) ile uyumlu olmalidir. (NFPA 70 (NEC) = Ulusal Yangin
Koruma Birligi 70 (Ulusal Elektrik Yasasi).

Diger bolgeler

Kesme cihazi yururlikteki yerel glvenlik dlizenlemeleriyle uyumlu olmalidir.

Ana kontaktor segimi

Sdriclye bir ana kontaktor takabilirsiniz.

Musteri tanimli bir ana kontaktor sectiginizde bu yonergelere uyun:

*  Kontaktdr boyutunu, striictiiniin nominal gerilimine ve akimina uygun olarak segin.
Ayrica ortam sicaklidi gibi cevresel kosullari da géz dnlinde bulundurun.

* Segctiginiz kontaktorun kullanim kategorisi IEC 60947-4 uyarinca AC-1 (yuk altinda
yapilan islem sayisi) olmalidir. Algak gerilim anahtarlama ve kontrol teghizatlari.

* Uygulama 6mru gereksinimlerini g6z éninde bulundurun.

Motor ve surucu uyumlulugunun kontrol edilmesi

Sdridcu ile birlikte asenkron AC endiiksiyon motoru, sabit miknatisli senkron motor ya da
ABB senkron reliktans motoru (SynRM motoru) kullanin. Tek seferde suriciye birden fazla
enduksiyon motoru baglanabilir.

Motorun ve surtcundn, teknik verilerde bulunan deger tablosuna gére uyumlu oldugundan
emin olun.

Gug kablolarinin segilmesi

Genel yonergeler

Giris glicti ve motor kablolarini yerel diizenlemelere uygun olarak segin.
«  Akim: Surdcu (veya motor) nominal akimini tasiyabilecek bir kablo segin.

+ Sicaklik: IEC kurulumu igin, surekli kullanimda iletken igin izin verilen maksimum 70 °C
(158 °F) sicakliga uygun degerde bir kablo secin. Kuzey Amerika igin, izin verilen
maksimum 75°C (167°F) sicakliga uygun degerde bir kablo secin.

* Gerilim: 500 V AC degerine kadar bir 600 V AC kablo uygundur. 600 V AC degerine
kadar bir 750 V AC kablo uygundur. 690 V AC deg@erine kadar bir 1000 V AC kablo
uygundur.

CE igaretinin EMC gerekliliklerine uymak igin tercih edilen kablo tiplerinden birini kullanin.
Bkz. Tercih edilen gli¢ kablosu tipleri (sayfa 41).

Simetrik blendajli kablo, tim surucu sistemindeki elektromanyetik emisyon ve bunun yani
sira motor yalitimi Gzerindeki gerilimi, rulman akimlarini ve asinmayi da azaltir.

Metal kanal, tim siriicu sisteminin elektromanyetik emisyonunu azaltir.
Koruyucu iletken daima yeterli iletkenlige sahip olmalidir.

Yerel kablo baglantisi dizenlemeleri aksini belirtmedikce, koruyucu iletkeni kesit alani
IEC 60364-4-41:2005'te 411.3.2°de gereken gu¢ kaynaginin otomatik olarak baglantisinin
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kesilmesinin gerekli oldugu kosullara uymali ve koruyucu cihazin baglantisinin kesilmesi
sirasinda ilgili hata akimina dayanabilecek durumda olmalidir. ilgili iletkenin kesit alani
asagidaki tablodan segilebilir ya da IEC 60364-5-54'te 543.1'e gére hesaplanabilir.

Bu tabloda, faz iletkeni ve koruyucu iletkenin ayni metalden imal edilmesi durumunda,
IEC 61800-5-1 standardina gore faz iletkeni boyutuna iliskin minimum kesit alani
gOsterilmektedir. Durum farkliysa, koruyucu topraklama iletkeninin kesit alani bu tablonun
uygulanmasinin sonuglarina esdeger bir iletkenlik Gretecek sekilde belirlenmelidir.

Faz iletkenlerinin kesit alani ilgili koruyucu iletkenin minimum kesit alani
S (mm?) S, (mm?)
S<16 sh.2)
16<8S=<35 16
35<8 S/2

1) Siiriici gulivenlik standardi IEC/EN 61800-5-1:

+ enaz 10 mm? (8 AWG) kesitinde bakir veya 16 mm?2 (6 AWG) kesitinde aliiminyum koruyucu topraklama iletkeni kullanin
veya

« orijinal koruyucu topraklama iletkeni ile ayni kesit alanina sahip ikinci bir koruyucu topraklama iletkeni kullanin veya

« koruyucu topraklama iletkeni kirilirsa besleme ile baglantiyl otomatik olarak kesecek bir cihaz kullanin.

2) Siiriicii glvenlik standardi IEC/EN 61800-5-1: Koruyucu toprak iletkeni ayriysa (yani, giris glic kablosunun veya giris gic
kablosu muhafazasinin bir pargasini olusturmuyorsa), kesit minimum su boyutta olmalidir:

« iletken mekanik olarak korunuyorsa 2,5 mm?2 (14 AWG) veya
« iletken mekanik olarak korunmuyorsa 4 mm2 (12 AWG).

Tipik gli¢ kablosu boyutlari
Teknik verilere bakin.
Gug kablosu tipleri

Tercih edilen gii¢ kablosu tipleri

Bu bolimde tercih edilen kablo tipleri gosterilmektedir. Yerel/eyalet/lilke elektrik yasalarinin
bu kablo tipine uydugundan emin olun.

Kablo tipi Girig gii¢ kablosu olarak kullanin| Motor kablosu olarak kullanin
Evet Evet
Ug faz iletkeni ve blendaj (veya zirh)
olarak esmerkezli bir PE iletkenine
sahip simetrik blendajh (veya zirhli)
kablo.
Evet Evet

Ug faz iletkeni, simetrik yapili PE il-
etkeni ve bir blendaja (veya zirh)
sahip simetrik blendajh (veya zirhlr)
kablo
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Kablo tipi

Giris giic kablosu olarak kullanin

Motor kablosu olarak kullanin

Ug faz iletkeni ve bir blendaja (veya

zirh) ve ayri PE iletkenine/kablos-

una sahip simetrik blendajli (veya
zirhh) kablo 1)

Evet

Evet

1) Blendajin (veya zirhin) iletkenligi PE kullanimi igin yeterli degilse, ayri bir PE iletkeni gerekir.

Alternatif gii¢ kablosu tipleri

PVC kanal veya yalitim icinde dort
iletkenli kablo (U¢ faz iletkeni ve PE)

Kablo tipi Giris gui¢ kablosu olarak kullanin | Motor kablosu olarak kullanin
10 mm? (8 AWG) kesitinden kiiglik |10 mm? (8 AWG) kesitinden kiigiik
PVC bakir faz iletkeniyle evet. bakir faz iletkeniyle veya 30 kW'ye

(40 hp) kadar motorlarla evet.

Not: Radyo frekansi parazitini en
aza dislUrmek icin blendajli veya
zirhli kablo ya da metal kanal iginde
kablo tesisati daima onerilir.

Iyi blendajli (Al/Cu blendaj veya zirh)
dort iletkenli kablo (lg faz iletkeni ve
PE)

Evet 10 mm? (8 AWG) kesitinden kiigiik
bakir faz iletkeniyle veya 30 kW'ye
EMT (40 hp) kadar motorlarla evet.
Metal kanal iginde dért iletkenli kablo
(¢ faz iletkeni ve PE), 6rnegin, EMT
veya dort iletkenli zirhli kablo
Evet 100 kW'ye (135 hp) kadar motorlarla

evet. Motorlarin kasalari ve tahriklen-
en ekipman arasinda potansiyel es-
itlemesi gereklidir.

izin verilmeyen giig kablosu tipleri

Kablo tipi

Giris gii¢ kablosu olarak kullanin

Motor kablosu olarak kullanin

PE

%
Her bir faz iletkenine iligkin minferit

blendajlara sahip simetrik blendajli
kablo

Hayir

Hayir
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Ek yonergeler, Kuzey Amerika

ABB siricunin gug kablolari igin ve surtcu ile motor(lar) arasinda kanal kullaniimasini
Onerir. Uygulama gereksinimi ¢esitliligi nedeniyle, metal veya metal olmayan kanal
kullanilabilir. ABB, metal kanal kullaniimasini tercih etmektedir.

Asagidaki tablolarda amacglanan uygulamada sirtcinin kablo tesisatini yapmak igin gesitli
malzemeler ve yontemler gosterilmektedir. Uygulamaniza uygun malzemeler igin devlet
yasalari ve yerel yasalarla birlikte NEC 70’e bakin.

ABB, tiim uygulamalarda surlci ve motor(lar) arasinda simetrik blendajli VFD kablo
kullanimini tercih etmektedir.

Kablolama yontemi ‘ Notlar

Kanal - Metal 1)2)
Elektriksel metal boru: EMT tipi Simetrik blendajli VFD kablo tercih edin.

Sert metal kanal: RMC tipi Her bir motor igin ayri kanal kullanin.

Girig gu¢ kablolarini ve motor kablolarini ayni kanala
Sivi gegirmez esnek metal elektrik kanali: LFMC tipi désemeyin.

Kanal - Metal olmayanz) 3)

Simetrik blendajli VFD kablo tercih edin.

Sivi gegirmez esnek metal olmayan kanal: LFNC tipi Her bir motor igin ayr kanal kullanin.

Giris gli¢ kablolarini ve motor kablolarini ayni kanala
désemeyin.

Kablo onIar|2)

Simetrik blendajli VFD kablo tercih edin.

Motor kablolarini, giris gu¢ kablolarindan ve dider algcak
gerilim kablolarindan ayirin.

Birden ¢ok sirlclnin gikislarini birbirine paralel olarak
désemeyin. Her bir kabloyu bir araya toplayin ve
mumkin olan yerde separator kullanin.

Metal

Serbest hava?)

Simetrik blendajli VFD kablo tercih edin.

Muhafazalar, klimalar vb. UL ile uyumlu oldugunda muhafazalarda dahili olarak
izin verilir.

1) Metal kanal, toprak akimlarini kaldirabilen saglam bir yol oldugu middetce ek toprak yolu olarak kullanilabilir.
2 Uygulamaniz igin NFPA NEC 70, UL ve yerel yasalara bakin.

3 Metal olmayan kanalin yer altinda kullanimina izin verilir; bununla birlikte, bu kurulumlar kanalda potansiyel su/nem nedeniyle
daha yliksek sorun ¢ikarma ihtimaline sahiptir. Kanaldaki su/nem VFD ariza veya uyari ihtimalini arttirir. Su/nem girisi
olmamasini saglamak i¢in dogru kurulum gereklidir.

Metal kanal

Metal kanalin ayri pargalarini bir araya getirin: Ek yerlerini, ek yerinin her bir tarafinda kanala
baglanan topraklama iletkeni ile kdprileyin. Ayrica kablo kanallarini sirtici muhafazasi ve
motor kasasina baglayin. Girig glicti, motor, fren direnci ve kontrol kablo baglantisi icin ayri
kablo kanallari kullanin. Ayni kablo kanalinda birden fazla striiciiden motor kablo baglantisi
cekmeyin.

Gug kablosu blendaiji

Kablo blendaji tek koruyucu topraklama (PE) iletkeni olarak kullaniliyorsa, iletkenliginin PE
iletkeni gerekliliklerini karsiladigindan emin olun.

Yayilan ve iletilen radyo frekansi emisyonlarini etkin bir sekilde dnlemek icin kablo blendaji
iletkenligi, faz iletkeninin iletkenliginin en az 1/10'u olmaldir. S6z konusu gereklilikler, bakir
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veya aliuminyum blendajla kolay bir sekilde kargilanir. Strtictiniin motor kablosu blendaji
icin minimum gereklilik asagida verilmektedir. Esmerkezli bir bakir tel katmani ve agik bakir
serit burgusu veya bakir telden olugsmaktadir. Blendaj ne kadar iyi ve sikiysa emisyon
seviyesi ve yatak akimlari da o kadar daguktar.

Dis yahtim

Bakir serit veya bakir tel burgusu
Bakir tel blendaj

ic yahtim

a| hl W N| =

Kablo ¢ekirdegi

Kontrol kablosu se¢imi

Blendajlama
Sadece blendajli kontrol kablolari kullanin.

Analog sinyaller icin ¢ift blendajli bukimli ¢ift kablo kullanin. Bu kablo tipi ayrica pals enkoder
sinyalleri igin de 6nerilir. Her sinyal icin ayri blendajli bir ¢ift kullanin. Farkli analog sinyaller
igin ortak donus kullanmayin.

Alcak gerilim dijital sinyalleri igin ¢ift blendajli kablo (a) en uygun alternatiftir, ancak tek
blendajli (b) bikimlu cift kablo da kabul edilebilir.

(@ ®

Sinyaller ayr kablolarda

Analog ve dijital sinyaller igin ayri, blendajli kablolar kullaniimalidir. 24 V DC ve 115/230 V
AC sinyalleri ayni kabloda tagimayin.

Ayni kabloda tasinabilen sinyaller
Gerilimleri 48 V'u asmazsa, role tarafindan kontrol edilen sinyaller, dijital giris sinyalleriyle
ayni kablolar icinde bulunabilir. Réle kontrolli sinyaller bukimli cift olarak tagsinmalidir.
Role kablosu tipi

Orgilil metalik blendajh kablo tipi (6rnegin LAPPKABEL'in OLFLEX (riini, Alimanya) ABB
tarafindan test edilmis ve onaylanmistir.
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Kontrol paneli - suricu kablosu

Erkek RJ-45 konektorlii EIA-485, CAT 5e veya daha iyi kablo tipi kullanin. izin verilen
maksimum kablo uzunlugu 100 m'dir (328 ft).

Kablolari doseme

Genel yonergeler — IEC

*  Motor kablosu diger kablolardan uzaga désenmelidir. Cok sayida surticinin motor
kablolari yan yana paralel olarak désenebilir.

»  Motor kablosu, giris gli¢ kablosu ve kontrol kablolari kurulumunu ayri tepsilerde yapin.

* Diger kablolar ile motor kablolarinin uzun mesafeler boyunca paralel désenmesinden
kaginin.

» Kontrol kablolarinin gli¢ kablolariyla kesismesi gereken yerlerde, bunlari mimkun
oldugunca 90 derecelik acgiyla yerlestirin.

+ Sdlrucuden ekstra kablo gecirmeyin.

» Kablo tepsilerinin birbirleri ve topraklama elektrotlari ile dlizgin bir elektrik baglantisina
sahip olmasini saglayin. Lokal potansiyel esitlemesini iyilestirmek i¢in aliminyum tepsi
sistemleri kullanilabilir.

Bu sekilde, 6rnek bir surticlyle birlikte kablo déseme yonergeleri gosterilmektedir.

Not: Motor kablosu simetrik ve blendajli oldugunda ve diger kablolarla kisa mesafeli paralel
yerlestirildiginde (< 1,5 m/ 5 ft), motor kablosu ile diger kablolar arasindaki mesafeler yariya
dusdurulebilir.

(1)
1 0

min. 300 mm (12 in)

20— —(4)—

0.

AN
min. 300 mm (12 in) ]*

-3

o8

min.

200 mm (8 in)

@ A

*min. 500 mm (20 in)

W@:

Motor kablosu

Giris gli¢ kablosu

Kontrol kablosu

Al WIN| =

Fren direnci veya kiyici kablosu (varsa)

Genel yonergeler — Kuzey Amerika

Kurulumun ulusal ve yerel yasalarla uyumlu oldugundan emin olun. Asagidaki genel
ydnergelere uyun:
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»  Giris gucu, motor, fren direnci (opsiyonel) ve kontrol kablolari igin ayri kablo kanallar
kullanin.

* Her motor kablosu icin ayri kanal kullanin.

1 |Girig gl kablolari

Motor kablolari

Kablo kanali

Siurekli motor kablosu blendaji/kanali veya motor kablosu donanimi
icin muhafaza
Guvenlik anahtarlari, kontaktorler, baglanti kutulari veya benzer cihazlarin surtici ve motor
arasindaki motor kablosuna kurulmasi durumunda emisyon dizeyini minimuma indirmek
igin:
+ Cihazi metal bir muhafaza igine monte edin.
» Simetrik blendajli kablo kullanin veya kablolari metal bir kanala doseyin.

«  Sdrlcu ve motor arasindaki blendajda/kanalda uygun ve sirekli bir galvanik baglanti
bulundugundan emin olun.

» Blendaji/kanali, stricinin ve motorun koruyucu topraklama terminallerine baglayin.
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Ayri kontrol kablosu kanallari

24V DC kablosu 230 V AC (120 V AC) icin yahtilmamigsa veya 230 V AC (120 V AC) igin
bir yalitim mangonuyla yalitiimamigsa, 24 V DC ve 230 V AC (120 V AC) kontrol kablolarini
ayri kanallara yerlestirin.

230 VAC 24V DC
(120 V AC)

230 VAC
24V DC (120V AC)

Kisa devre ve termik asir1 yiik korumasi uygulama

Surucu ve giris gug kablosunun kisa devre durumunda korunmasi

Teknik verilerde belirtilen sigortalari kullanin. Elektrik besleme sebekesinin teknik dzellikleri
karsiladigindan emin olun (sigortalar icin izin verilen minimum kisa devre akimi).

Sigortalar, surtictide kisa devre olmasi durumunda stricinin zarar gérmesini engelleyecek
ve bitisik ekipmanlarin zarar gérmesini énleyecektir. Dagitim panosuna yerlestirilen sigortalar,
giris guc¢ kablosunu da kisa devrelere karsi korur.

Alternatif kisa devre korumasi igin teknik verilere bakin.

Kisa devre durumlarinda motor ve motor kablosunun korunmasi

Motor kablosu, strliciiniin nominal akimina uygun boyutlara sahipse, kisa devre durumunda
surtcl, motor kablosunu ve motoru korur. Ek koruma cihazlarina gerek yoktur.

Surucii ile girig glici ve motor kablolarinin termik asiri yuke karsi
korunmasi

Kablolar nominal akim i¢in dogru boyuttaysa, sirlcu kendini ve giris kablolari ile motor
kablolarini termik asiri ylke karsi korur. Ek termik koruma cihazlarina gerek yoktur.

UYARI!

A Eger slrucu birden fazla motora baglanmigsa, ayri bir motor termik asir yik cihazi
kullanarak her bir motor kablosunu ve motoru asiri ylke karsi koruyun. Strtictiniin
asiri yuk korumasi, toplam motor yuktnan butlinu igindir. Tek bir motordaki asiri
yuk nedeniyle tetiklenmeyebilir.

Motorun termik asiri yuke kargi korunmasi

Duzenlemelere gére motor termik asiri yike kargi korumali olmali ve agiri yik algilandiginda
akim kesilmelidir. Strictde, motoru koruyan ve gerektiginde akimi kesen bir termik koruma
fonksiyonu bulunmaktadir. Strtict parametresi degerine gore fonksiyon hesaplanan bir
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sicaklik degerini (motor termik modeline gore) ya da motor asiri sicaklik sensorleri tarafindan
verilen bir gergek sicaklik gostergesini izler.

Motor termik koruma modeli termik bellekte tutma ve hiz hassasiyetini destekler. Kullanici,
termik modeli ek motor ve yUk verileri ile besleyerek daha ayrintili ayarlayabilir.

En yaygin sicaklik sensoérleri:
+ |EC180...225 motor boyutlari: termik anahtar, 6rnegin Klixon.
+ |EC200...250 ve daha buylik motor boyutlari: PTC veya Pt100

Motorun termik koruma fonksiyonu hakkinda daha fazla bilgi igin yazilim kilavuzuna bakin.
Termik model veya sicaklik sensorleri olmadan motoru asiri yuke karsi
koruma

Motor asir yik korumasi, motor termik modeli veya sicaklik sensérleri kullaniimadan motoru
asiri yuke karsi korur.

Motor asiri yik korumasi, US National Electric Code (NEC), UL 508C ve IEC 60947-4-1 ile
baglantili ortak UL/IEC 61800-5-1 standardini iceren birden ¢ok standart tarafindan belirtiimis
ve gerekli gérilmustar. Standartlar, harici sicaklik senséri olmadan motor asiri yik
korumasina izin verir.

Koruma 6zelligi, asir yuk rélelerinin IEC 60947-4-1 ve NEMA ICS 2 standartlarinda belirtildigi
gibi kullanicinin ¢alisma sinifini belirtmesine olanak verir.

Motor asiri yuk korumasi, termik bellekte tutma ve hiz hassasiyetini destekler.

Daha fazla bilgi igin, strtctunin yazilim kilavuzuna bakin.

Motor sicakligi sensorii baglantisinin uygulanmasi

UYARI!
A IEC 60664 ve IEC 61800-5-1, elektrik yUklU parcgalar ile erisilebilir pargalar arasinda
asagidaki durumlarda gift ya da takviyeli yalitim gerektirir.

« erisilebilir parcgalar iletken olmadiginda veya
» erisilebilir parcgalar iletken oldugunda ancak koruyucu topraklamaya bagli
olmadiginda.

Motor sicaklik sensdrinin siriclye baglanmasini planlarken bu gerekliligi g6z
onunde bulundurun.

Asagidaki alternatifleri uygulayabilirsiniz:

1. Sensoérle motorun elektrik yukll parcalari arasinda ¢ift veya takviyeli yalitim varsa:
Sensoéru strdctnin analog/dijital girisine/giriglerine dogrudan baglayabilirsiniz. Kontrol
kablosu baglanti talimatlarina bakin.

2. Sensorle motorun elektrik yukla parcalari arasinda temel yalitim varsa: Sensori
suricunun analog/dijital girisine/girislerine baglayabilirsiniz. Dijital ve analog giriglere
bagli olan diger tim devreler (genellikle ekstra algak gerilim devreleri) su 6zelliklere
sahip olmalidir:

» temasa karsl korunmali ve

» diger algak gerilimli devrelerden temel yalitimla yalitilmis olmahdir. Yalitim,
surlclnin ana devresinin gerilim seviyesiyle ayni sinif olmalidir.

Not: Ekstra alcak gerilimli devreler (6rnegin, 24 V DC) genelde bu gereklilikleri
kargilamaz.
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Alternatif olarak, surtcunin dijital ve analog girislerine baska bir harici kontrol devresi
baglamazsaniz, sensoru temel yalitimla surictiniin analog/dijital girisine/giriglerine
baglayabilirsiniz.

3. Sensord, surlcunun dijital girisine harici bir role vasitasiyla baglayabilirsiniz. Sensér ve
réle, motorun elektrik yukli parcalari ile striicinidn dijital girisi arasinda ¢ift veya takviyeli
yalitim olusturmalidir.

Siarucunun topraklama arizalarina karsi korunmasi

Sdrucu, motor ve motor kablosundaki topraklama arizalarina kargi koruma saglamaya
yonelik bir dahili topraklama arizasi koruma fonksiyonuna sahiptir. Bu bir kisisel koruma
veya yangin korumasi 6zelligi degildir. Daha fazla bilgi i¢in, yazilim kilavuzuna bakin.

Kagak akim cihazi uyumlulugu

Siricu, B Tipi kagak akim cihazlari ile kullanima uygundur.

Not: Surlclde standart olarak ana devre ve kasa arasina bagli kondansatorler vardir. Bu
kondansatérler ve uzun motor kablolari topraklama kacgak akimini artirir ve artik akim
cihazlarinda sorun yaratan hatalara neden olabilir.

Acil durdurma fonksiyonunu uygulama

Guvenlik amacl olarak her bir operatér kontrol istasyonuna ve acil durdurmanin gerekli
olabilecegi diger galistirma istasyonlarina acil durdurma cihazlari monte edin. Acil durdurma
sistemini gecerli standartlara uygun olarak tasarlayin.

Acil durdurma fonksiyonunu uygulamak i¢in stricinin Guvenli moment kapatma
fonksiyonunu kullanabilirsiniz.

Not: Surlcu kontrol paneli Gzerindeki durdurma (off) tusuna basilmasi motorun acil olarak
durmasini ya da sdrtcinun tehlikeli potansiyelden ayrilmasini saglamaz.

Guvenli moment kapatma fonksiyonunun uygulanmasi

Bkz. Glivenli moment kapatma fonksiyonu (sayfa 147) bolim.

Sirucu ve motor arasinda bir guvenlik anahtari kullanma

ABB, sabit miknatisli motor ile surlcu ¢ikisi arasina givenlik anahtari takilmasini tavsiye
eder. Anahtar, surtict Gzerinde yapilacak bakim islemleri sirasinda motoru yalitmak igin
gereklidir.

Siaricu ve motor arasinda bir kontaktor kontrolli uygulama

Cikis kontaktérinin kontroll surtictyu nasil kullandiginiza, yani hangi motor kontrol modunu
ve hangi motor durdurma modunu sectiginize baghdir.

vektor motor kontrol modunu ve motor rampa durug modunu sectiginizde kontaktéri agmak
icin asagidaki ¢calistirma sirasini uygulayin.

1. Sdriclye durma komutu verin.

2. Sdricu motoru sifir devire yavaslatana kadar bekleyin.

3. Kontaktori agin.
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UYARI!

A vektdr motor kontrol modu kullanimdaysa, suricu motoru kontrol ederken ¢ikis
kontaktorini agmayin. Motor kontroll, kontaktérden daha hizli ¢alisir ve yuk
akimini korumaya calisir. Bu, kontaktére hasar verebilir.

vektér motor kontrol modunu ve motor serbest durus modunu sectiginizde, stricl stop
komutunu aldiktan sonra kontaktéri hemen acgabilirsiniz. Skaler motor kontrol modunu
kullanirsaniz da durum aynidir.

Role ¢ikiglarina ait kontaklarin korunmasi

Enduktif yUkler (réleler, kontaktdrler ve motorlar) kapatildiklarinda gegici gerilimlere neden
olurlar. Kapatma esnasinda EMC emisyonunu en dusik seviyeye ¢cekmek icin enduktif
yuklerin gurdlti azaltma devreleriyle (varistorler, RC filtreleri [AC] veya diyotlar [DC])
donatilmalar siddetle tavsiye edilir. Engellenmemeleri durumunda parazitler, kapasitif veya
enduktif olarak kontrol kablosundaki diger iletkenlerle baglanti kurabilir ve sistemin diger
parcalarinda ariza riski olusturabilir.

Koruyucu bileseni enduktif ylke mimkin oldugu kadar yakin monte edin. Rdle ¢ikiglarina
koruyucu bilegenler takmayin.

¥ ———o 230 VAC
\

@ LQ@J@‘

& ———o 230V AC

o

®

[

& ———— +24VDC

i

Roéle ¢ikisi

Varistor
RC filtresi
Diyot
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Elektriksel kurulum - IEC

Bu bolumun igerigi
Bu bolimde asagidaki noktalar aciklanmaktadir:

* Yalitimin nasil dlgulecegi

*  Bir topraklama sistemi uyumluluk kontroltintin nasil yapilacagi ve EMC filtresinin veya
toprak-faz varistorinin baglantisinin (varsa) nasil degistirilecegi

+ Gug kablolarinin ve kontrol kablolarinin nasil baglanacagi, opsiyon moddullerinin nasil Q\
kurulacagi ve bilgisayara nasil baglanilacagi.

Uyarilar

UYARI!
Surdcunin glvenlik talimatlarina uyun. Bunlara uymamaniz halinde élim ya da
yaralanma s6z konusu olabilir veya ekipman zarar gorebilir.

Kalifiye bir elektrik¢i degilseniz montaj veya bakim iglerini yapmayin.

Gerekli aletler

Elektriksel kurulumu gerceklestirmek icin asagidaki aletler gereklidir:
* kablo siyirici

* uygun ug seti ile birlikte tornavida veya anahtar

* G/C terminalleri icin kisa duz tornavida

* multimetre ve gerilim dedektoru

* kisisel koruyucu ekipman




52 Elektriksel kurulum — IEC

Yalitimi 6lgme

Kuzey Amerika'da yapilan kurulumlarda yalitimin dl¢tlmesi genellikle gerekli degildir.

Surucu sisteminin yalitimini 6lgme

/N

UYARI!

Test islemleri surticlye zarar verebilecedi icin, sirticinin herhangi bir pargasi
Uzerinde gerilim dayanim veya yalitim direnci testleri gerceklestirmeyin. Her surtcu,
fabrikada ana devre ve sasi arasindaki yalitim agisindan test edilmistir. Ayrica,
surdcu icinde test gerilimini otomatik olarak kesen gerilim sinirlama devreleri
bulunmaktadir.

Giris kablosu yalitimini 6lgme

Giris gli¢c kablosunu siriclye baglamadan énce, yerel ydonetmeliklere uygun sekilde yalitimi

olcln.

Motor ve motor kablosu yalitimini 6lgme

/N

UYARI!
Sdrucunun guavenlik talimatlarina uyun. Bunlara uymamaniz halinde 6lum ya da
yaralanma s6z konusu olabilir veya ekipman zarar gorebilir.

Kalifiye bir elektrik¢ci degilseniz montaj veya bakim iglerini yapmayin.

1. Calismaya baslamadan 6nce surlclyu durdurun ve Elektrik giivenligi 6nlemleri (sayfa 14)
bdélumundeki adimlari uygulayin.

2. Motor kablosunun slricu ¢ikis terminallerinden ayrildigindan emin olun.

3. Her bir faz iletkeni ile koruyucu topraklama iletkeni arasindaki yalitim direncini élgmek
icin 1000 V DC gerilim kullanin. ABB motorunun yalitim direnci 100 Mohm'u gecmelidir
(25 °C'de [77 °F] referans deger). Diger motorlarin yalitim direnci igin dreticinin
talimatlarina bakin.

Not: Motor muhafazasi igindeki nem yalitim direncini disurecektir. Nemden stiphe
edilirse motoru kurutun ve dlcimu tekrarlayin.

1000 V DC,
> 100 Mohm ©

Ut
/=" M \ U1-PE, V1-PE, Wi-PE
o \V1 3~
W1 pg

Fren direnci ve diren¢ kablosunun yalitimini 6lgme

/N

UYARI!
Sdrucunun guvenlik talimatlarina uyun. Bunlara uymamaniz halinde 6lum ya da
yaralanma s6z konusu olabilir veya ekipman zarar gorebilir.

Kalifiye bir elektrik¢ci degilseniz montaj veya bakim iglerini yapmayin.
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1. Calismaya baglamadan dnce surtcuyd durdurun ve Elektrik glivenligi 6nlemleri (sayfa 14)
bolimuandeki adimlari uygulayin.

2. Direng kablosunun dirence bagli ve surlcu ¢ikis terminalleriyle baglantisinin kesik
oldugundan emin olun.

3. Sdrucu ucunda direng kablosu R+ ve R- iletkenlerini birbirine baglayin. 1000 V DC
Olgum gerilimi kullanarak iletkenler ile PE iletkeni arasindaki yalitim direncini ol¢in.
Yalitim direnci 1 Mohm'dan yuksek olmalidir.

PE

| S

Topraklama sistemi uyumluluk kontrolu — IEC

Bu bolim IEC sirict tipleri icin gecerlidir. UL (NEC) sirtcd tipleri igin, bkz. Topraklama
sistemi uyumluluk kontrolii — Kuzey Amerika (sayfa 71).

EMC filtresi uyumlulugu

Suricude standart olarak dahili bir EMC filtresi bulunur. Srici simetrik topraklamali bir
TN-S sisteme monte edilebilir. Strliclyl bagka bir sisteme monte ederseniz, EMC filtresinin
baglantisini kesmeniz gerekebilir. Bkz. EMC filtresi veya toprak-faz varistoriiniin baglantisi
ne zaman kesilmeli: (sayfa 53).

Not: EMC filtresi s6kuldugunde, suricunin elektromanyetik uyumlulugu azalr.

Toprak-faz varistori uyumlulugu

Toprak-faz varistori bagh bir surticl, simetrik topraklamali bir TN-S sisteme monte edilebilir.
Sdarucuyu bagka bir sisteme mont ederseniz varistor baglantisini kesmeniz gerekebilir. Bkz.
EMC filtresi veya toprak-faz varistoriiniin baglantisi ne zaman kesilmeli:.

EMC filtresi veya toprak-faz varistoriunin baglantisi ne zaman kesilmeli:

Asagidaki tablo farkli topraklama sistemlerini ve EMC filtresinin (metal EMC vidasi) veya
toprak-faz varistoriiniin (metal VAR vidasi) baglantisini ne zaman kesmeniz gerektigini
gOstermektedir.

UYARI!
A Simetrik topraklamali TN-S sistemler digindaki sistemlerde metal EMC vidasini
sokln. Aksi takdirde, bu tehlikeli durumlara veya suriclde hasara neden olabilir.

N
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UYARI!

/N

IT sistemlerde metal VAR vidasini sokun. Aksi takdirde, bu tehlikeli durumlara
veya slrlcude hasara neden olabilir.

Vida etik-| Vida malzemesi Topraklama sistemleri ve EMC vidasini veya VAR vidasini sokme nedeni
eti
Simetrik topraklamali Kose topraklamali | IT sistemler (topraklam-
TN-S sistemler, 6rneg-| delta (B1), orta nokta | asiz veya yiiksek dir-
in, merkez topraklam- | topraklamali delta (B2)| engli topraklamali) (C)
ali-yildiz (A) ve TT (D) sistemler
EMC Metal Sdkmeyin Sokin Sdkin
VAR R1, R3, R4 kasalar: Sdékmeyin Sokmeyin Sokin
Metal
R2 kasa: Plastik Sokmeyin Sokmeyin Sokmeyin
A B1 C
YTV L3 L3
N L2
L3
PE L PE
L - J_L -/ e 4
mJ m/ m/
Drive Drive Drive
A L1 B2 D
L L1 — YY) L1
LYY M) L2
A~ L2 =YY L3
L2 N
L3
T PE
L3 = ~~ ~
N
1 ) Drive Drive
mJ
Drive

EMC filtresi veya toprak-faz varistoriiniin baglantisini kesme

isleme devam etmeden énce, bkz. EMC filtresi veya toprak-faz varistériiniin baglantisi ne

zaman kesilmeli: (sayfa 53).

Yoénergelere uyun.

1. Surdclyl durdurun ve sebekeyle baglantisini kesin.

2.
3.
4.

Ara devre kondansatdrlerinin bosalmasi i¢in 5 dakika bekleyin.
EMC filtresinin baglantisini kesmek igin metal EMC vidasini ¢ikarin.
Varistorin baglantisini kesmek igcin metal VAR vidasini ¢ikarin.
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vaR

Elektrik sebekesinin topraklama sistemini belirleme

/N

UYARI!

Bu bélimde belirtilen galismayi sadece kalifiye bir elektrik teknisyeni yapabilir.
Kurulum yerine bagli olarak, ¢alisma elektrik ylkli ¢alisma olarak bile
siniflandirilabilir. Calismaya yalnizca sertifikall bir elektrik teknisyeniyseniz devam
edin. Yerel diizenlemelere uyun. Dizenlemelere uymadiginiz takdirde, yaralanma
veya 6lim séz konusu olabilir.

Topraklama sistemini belirlemek igin, gu¢ transformatoru baglantisini bulun. Bu mimkun
degilse, dagitim panosunda bu gerilimleri 6l¢clin ve topraklama sistemi tipini belirlemek icin
asagidaki tabloyu kullanin.

giris gerilimi hattan hatta (U__|)
giris gerilimi hat 1’den topraga (U, 1.g)
girig gerilimi hat 2’den topraga (U, 5_g)
giris gerilimi hat 3’ten topraga (U 3.g)-

1.
2.
3.
4.

Asagidaki tabloda hattan hatta gerilime gdre her topraklama sisteminin hattan topraga
gerilimleri gosterilmistir.

UL-L UL1-G ULZ-G UL3-G Elektrik sistemi tlpi
X 0,58-X 0,58-X 0,58:-X Simetrik topraklamali TN sistem (TN-S sistem)
X 1,0-X 1,0-X 0 Kdse topraklamali delta sistem (simetrik degil)
X 0,866-X 05X 05X Ortva_ nokta topraklamali delta sistem (simetrik
degil)
X Zamana kargl | Zamana karsi | Zamana karg! |IT sistemler (topraklamasiz veya yiksek direncli
degisen seviye | degisen seviye | degisen seviye |topraklamali [>30 ohm]) simetrik degil
TT sistem (tlketici igin koruyucu toprak baglantisi
X Zamana karsi | Zamana karsi | Zamana karsi |bir yerel toprak elektrodu ile saglanir ve jener-

degdisen seviye

degdisen seviye

degdisen seviye

atérde bagimsiz olarak takilmis bagka bir tane
vardir)

N
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Elektrik kablolarini baglama — IEC (blendajli kablolar)
Motor kablosu olarak simetrik blendajli bir gli¢ kablosu (VFD kablo) kullanin.

Baglanti semasi

L1 | L2

[®)

ﬁ

©

o

!
NS

PE

1 |Ayirma cihazi

2 |Girig gu¢ kablosu

3 |iki koruyucu topraklama (PE) iletkeni, érnegin dérdiincii iletken ve kablo blendaii. Siiriicii giivenlik standardi
IEC/EN 61800-5-1'e gore:
« Iki ayr PE iletkeni veya min. Minimum 10 mm? (8 AWG) kesitinde bakir bir iletken olmalidir,
+ Ayri PE iletkeninin boyutu minimum 2,5 mm?2 (14 AWG) Cu olmalidir.

4 | Ayri PE kablosu (hat tarafi). Dordiinci iletkenin iletkenligi veya blendaji koruyucu topraklama igin yeterli
degilse kullanin.
Motor kablosu
Ayri PE kablosu (motor tarafi). Blendajin iletkenligi koruyucu topraklama iletkeni igin yeterli degilse veya
kabloda simetrik yapili topraklama iletkeni yoksa kullanin.

7 |360 derece kablo blendaji topraklanmasi. Motor kablosu ile fren direnci kablosu igin gereklidir, giris glic
kablosu igin onerilir.

8 |Fren direnci kablosu (opsiyonel)
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Baglanti proseduru

UYARI!
Sirdcinin glvenlik talimatlarina uyun. Bunlara uymamaniz halinde 6lim ya da
yaralanma s6z konusu olabilir veya ekipman zarar gorebilir.

Kalifiye bir elektrik¢i degilseniz montaj veya bakim iglerini yapmayin.

1. Calismaya baglamadan dnce surtctyd durdurun ve Elektrik gilivenligi 6nlemleri (sayfa 14)
boélimuandeki adimlari uygulayin.

2. On kapagin kilitteme vidasini agin ve 6n kapagi kaldirin.

3. Motor kablosunu soyun.

4. Motor kablosu blendajini topraklama kelepgesinin altinda topraklayin (360 derece
topraklama).

5. Motor kablosu blendajini bilkerek bir demet haline getirin, sari yesil yalitim bandiyla
isaretleyin, bir kablo pabucu takip topraklama terminaline baglayin.

6. Motor kablosunun faz iletkenlerini T1/U, T2/V ve T3/W motor terminallerine baglayin.

7. Frendirenci kullaniyorsaniz fren direnci kablosunu R- ve UDC+ terminallerine baglayin.
Blendaijli kablo kullanin ve blendaji topraklama kelepgesinin altinda topraklayin (360
derece topraklama).

8. Giris gu¢ kablosunu soyun.

9. Giris gug kablosu blendajli ise, blendaji topraklama kelepgesinin altinda topraklayin
(360 derece topraklama). Blendaji bikerek bir demet haline getirin, sari yesil yalitim
bandiyla isaretleyin, bir kablo pabucu takip topraklama terminaline baglayin.
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10. Girig gug¢ kablosunun PE iletkenlerini topraklama terminaline baglayin. 1,2 N-m

(10,6 Ibf-ing) torka sikin.

11. Giris guc¢ kablosunun faz iletkenini L1, L2 ve L3 giris terminallerine baglayin. 0,5 N-m
(5 Ibf-ing) torka sikin.

12. Kablolarin tumunu mekanik olarak surtcinun digina baglayin.

Kontrol kablolarini baglama

Kontrol kablolarini baglamadan 6nce, tim opsiyon modullerinin takili oldugundan emin olun.

Varsayilan G/ baglanti semalari (ABB standart makrosu)

Asagidaki baglanti semalari standart siirtici ¢esidi igin gegerlidir. Ornegin, RII0-01 G/C ve
EIA-485 modulld suriculer. ABB standart makrosu (parametre 96.04) varsayilan parametre
ayarlari ile kullanimdadir.

Baglanti Term.! |Aciklama 2)
Analog girigler ve cikiglar
SCR Sinyal kablosu blendaji (ekran)
1...10kohm SCR
C I I el Al Al Cikig frekansi: 0...10 V
Fﬁ ‘,T i i AGND|| AGND |Analog giris devresi ortak ucu
— ; ; +10V +10V Referans gerilim 10 V DC
Ll AR A2 Yapilandiriimadi
ax. ohm I
#OSOO hHF I AGND AGND  |Analog girig devresi ortak ucu
|11 AOH AO1  |Gikis frekans: 0...20 mA
(O A02 AO2  |Motor akimt: 0...20 mA
1 .
] R AGND otor akimi: 0...20 m
= AGND |Analog cikis devresi ortak ucu
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Baglanti Term.! |Aciklama 2)
Dijital girisler ve yardimci gerilim gikigl
+24V yrd. gerilim ¢ikist +24 V DC, maks. 250 mA3) x
Sé4N\|:/) DGND |Yardimci gerilim gikisi ortak ucu x
DCOM | Tumd igin dijital giris ortak ucu x
[DCOM ¢in dijital giris
1| DI2 DI2 ileri (0) / Geri (1) x
—— DI3 DI3 Sabit gikis frekansi segimi?)
—_1 DI4 - -
Di4 Sabit ¢ikis frekansi segimi
——— DI5
~ D6 DI5 Rampa grubu 1 (0) / Rampa grubu 2 (1))
DI6 Yapilandiriimadi
Roéle cikislari
+24V |yrd. gerilim cikist +24 V DC, maks. 250 mA3)
DGND  |Yardimci gerilim gikisi ortak ucu
DCOM | Tumd igin dijital giris ortak ucu
+24 V
DGND RO1C |Ortak Calismaya hazir x
EDCOM RO1A  |Normal olarak |250 VAC/30VDC,2A x
kapali
RO1C RO1B Normal olarak x
A RO1A acik
<} ——7—RO1B|| RO2C |Ortak Galigiyor
RO2C RO2A Normal olarak |250VAC/30VDC,2A
Ay RO2A kapali
m —+—RO2B RO2B |Normal olarak
RO3C acik
A RO3A|| Ro3C |Ortak Hata (-1)
< —|RO3B RO3A |Normal olarak [250 VAC/30VDC,2A
kapali
RO3B Normal olarak
acik
Dahili EIA-485
n 5 B+ Dahili haberlesme (EIA-485)
+
I -
AR
L DGND DGND
TERM |Sonlandirma anahtari. ON = acik. 1 = kapal.
Guivenli moment kapatma
SGND |Giivenli moment kapatma. Fabrika baglantisi. Stricinin x
SGND INT baslatiimasi icin her iki devrenin de kapatiimasi gerekir. <
IN1
E IN2 IN2 x
OuUT1 OUT1 x
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Baglanti Term.! |Aciklama 2)

Yardimci gerilim girigi/gikis!

+24V ili 3)
+24 Yrd. gerilim ¢ikisi +24 V DC, maks. 250 mA

DGND DGND |Yardimci gerilim gikisi ortak ucu

EDCOM DCOM Tdmu igin dijital giris ortak ucu

1) Terminal boyutu: 0,14...1,5 mm2 (26...16 AWG) Sikma torku: 0,5 N-m (0,4 Ibf-ft)

2) x = temel (inite, bos = RIIO-01 modiilii

3) Temel tinitenin ve RIIO-01 modiiliiniin 24 V terminallerinden gelen toplam ¢ikis akimi 250 mA'yr agmamalidir.
4) siiriici cikis frekansi:

DI3 DI4 Calisma/Parametre
0 0 Al1 Uzerinden gikis frekans ayari
1 0 28.26 Sabit frekans 1
0 1 28.27 Sabit frekans 2
1 1 28.28 Sabit frekans 3

5) Bkz. parametre 28.72, 28.73, 28.74 ve 28.75.

Varsayilan haberlesme baglanti semasi

Baglanti semalari opsiyonel haberlesme adaptér modilline sahip temel Uniteler icin gecerlidir.
ABB standart makrosu (parametre 96.04) varsayilan parametre ayarlari ile kullanimdadir.
Henlz haberlesme ile ilgili ayar yapiimamistir.

Baglant: Term.! |Aciklama 2)
Yardimci gerilim ¢ikisi ve dijital girigler
Y] +24V Yrd. gerilim gikisi +24 VDC, maks. 250 mA x
+
DGND DGND  |Yardimci gerilim ¢ikigl ortak ucu x
[DCOM DCOM | Tumd igin dijital giris ortak ucu x
— DI DI1 Stop (0) / Start (1) x
— DI2 DI2 ileri (0) / Geri (1) x
Réle cikislari
+24V Yrd. gerilim gikisi +24 VDC, maks. 250 mA x
+24 V DGND |Yardimci gerilim ¢ikigl ortak ucu x
[ [DGND| " pcom  |Tami igin dijital giris ortak ucu x
DCOM RO1C |Ortak Calismaya hazir, 250 VAC/30V DC, 2 A x
RO1C RO1A Normal olarak x
e RO1A kapali
%D RO1B RO1B  |Normal olarak x
acik
Glvenli moment kapatma
SGND |Giivenli moment kapatma. Fabrika baglantisi. Stricinin x
SGND INT baslatiimasi icin her iki devrenin de kapatiimasi gerekir. "
IN1
E IN2 IN2 x
OouT1 ouT1 x
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Baglant Term.1) |Aciklama 2)

Haberlesme baglantisi

DSUB9 |+K457 FCAN-01 CANopen

DSUB9 |+K454 FPBA-01 Profibus DP

RJ45x2 |+K469 FECA-01 EtherCAT

RJ45x2 |+K475 FENA-21 Ethernet/IP, Profinet, Modbus TCP

Bkz. haberlesme adaptérii| RJ45%2 | +K470 FEPL-02 Ethernet Powerlink

kilavuzu. Term. bloku [+K451 FDNA-01 DeviceNet

8P8Cx2 |+K462 FCNA-01 ControlNet

RJ45x2 |+K490 FEIP-21 iki portlu Modbus/IP adaptéri

RJ45x2 |+K491 FMBT-21 iki portlu Modbus/TCP adaptérii

RJ45x2 | +K492 FPNO-21 ki portlu Profinet 10 adaptéri

1) Terminal boyutu: 0,14...1,5 mm2 (26...16 AWG) Sikma torku: 0,5 N-m (0,4 Ibf-ft)
2 x = temel Unite, bos = haberlesme moduli

Kontrol kablosu baglama prosediiri
Baglantilari kullanimdaki kontrol makrosuna (parametre 96.04) gére yapin.

Sinyal kablosu ciftlerinin blikimunu, endiktif kuplaji dnlemek igin terminallere mimkdin
oldugunca yakin tutun.

UYARI!
Sdrucunun guvenlik talimatlarina uyun. Bunlara uymamaniz halinde 6lum ya da
yaralanma s6z konusu olabilir veya ekipman zarar gorebilir.

Kalifiye bir elektrik¢i degilseniz montaj veya bakim iglerini yapmayin.

1. Calismaya baslamadan dnce surtctyu durdurun ve Elektrik giivenligi 6nlemleri (sayfa 14)

bolumundeki adimlari uygulayin.
2. Kontrol kablosunun dig blendajinin bir kismini topraklama igin soyun.

3. Dis blendaiji topraklama tirnagina topraklamak igin bir kablo bagi kullanin. 360 derece

topraklama igin metal kablo baglari kullanin.
4. Kontrol kablosu iletkenlerini siyirin.

5. iletkenleri dogru kontrol terminallerine baglayin. Terminalleri 0,5 N-m (4,4 Ibf-ft) torka
sikin.

6. Blendajlar ve topraklama kablolarini SCR terminaline baglayin. Terminalleri 0,5 N-m
(4,4 Ibf-ft) torka sikin.

7. Kontrol kablolarini mekanik olarak stricundn digina baglayin.

21
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Kontrol baglantilari hakkinda ek bilgi

ElA-485 haberlesme kablosunu siiriiciiye baglama

Kabloyu, surtclye takilmis olan RIIO-01 G/C ve EIA-485 modulindeki EIA-485 terminaline
baglayin. Baglanti semasi asagida gdsterilmistir.

EIA-485 sebekesi, veri sinyali gdndermek icin karakteristik empedansi 100 ile 130 ohm
arasinda olan blendajl biikiimlii gift kablo kullanir. iletkenler arasinda dagilan kapasitans
metre basina 100 pF (ft basina 30 pF) dederinden azdur. iletkenler ile blendaj arasinda
dagilan kapasitans metre basina 200 pF (ft basina 60 pF) degerinden azdir. Folyo veya
orgull blendajlar kabul edilebilir.

©

N

ON ON ON

wSNasNws N SNasNas

& < 3 5 < 3 & < 3

EIEE === e === e

(2)
1 (1) 1

1 Sdruci
2 Sonlandirma anahtari. Haberlesmenin her iki ucunda da sonlandirma acik olarak ayarlanmalidir.

Sdricu igin sonlandirma anahtari ON konumunda olmalidir.

Haberlesme kontrol cihazi

4 Haberlesme

iki kablolu ve ii¢ kablolu sensér baglanti 6rnekleri

Sekillerde, surtcunin yardimer gerilim ¢ikisi tarafindan beslenen iki kablolu ve (¢ kablolu
sensor/verici icin baglanti drnekleri verilmektedir.

= - 4...20 mA Al2

e |*AGND
+24V

|— DGND

Al2 Proses gercek deger 6lcimu veya referans, 0(4)...20 mA, R;, = 137 ohm. Sensor gig¢ kaynagdi akim
AGND ¢ikis devresinden geliyorsa 0...20 mA degil, 4...20 mA sinyal kullanin.

+24V |Yardimci gerilim gikisi, yalitimsiz, +24 V DC, maks. 250 mA
DGND
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S——AOUT (04...20 mAT
| O AGND
+
+24V
— DGND

Al2 Proses gergek deder 6lgimi veya referans, 0(4)...20 mA gin = 137 ohm
AGND
+24V  |Yardimci gerilim ¢ikisi, yalitimsiz, +24 V DC, maks. 250 mA
DGND

PTC motor sicakhgi sensorii arayiizii olarak Al ve AO (veya Al, DI ve +10 V)

UYARI!
A IEC 60664 ve IEC 61800-5-1, elektrik yukli parcalar ile erisilebilir parcalar arasinda
asagidaki durumlarda cift ya da takviyeli yalitim gerektirir.

» erisilebilir pargalar iletken olmadiginda veya
» erigilebilir parcalar iletken oldugunda ancak koruyucu topraklamaya bagli
olmadiginda.

Motor sicaklik sensdrindn surticiye baglanmasini planlarken bu gerekliligi g6z
onunde bulundurun.

Motor sicaklik sensori, motor bobinlerine kargi takviyeli bir yalitima sahipse, sensoru
dogrudan sirict GC araylzine baglayabilirsiniz. Bu bélimde, dogrudan G/C baglantisi
icin iki baglanti alternatifi gosterilmektedir. Sensérde takviyeli yalitim yoksa, glvenlik
gereksinimlerini karsilamak icin bagka bir baglanti tipi kullanmaniz gerekir. Bkz. Motor
sicakhdi senséri baglantisinin uygulanmasi (sayfa 48).

Motorun termik koruma fonksiyonu ve gerekli parametre ayarlari hakkinda bilgi icin yazilim
kilavuzuna bakin.

PTC baglantisi 1

1...3 PTC sensorl bir analog girise ve bir analog ¢ikisa seri olarak baglanabilir. Analog
¢ikis sensor tzerinden 1,6 mA degerinde sabit bir etkinlestirme akimi génderir. Motor
sicakhgr arttikga, sensor Uzerindeki gerilim ve dolayisiyla sensor direnci de artar. Sicaklik
Olgum fonksiyonu sensdrun direncini hesaplar ve agiri sicaklik algilanmigsa bir gosterge
olusturur. Kablo blendajinin sensér ucunu bosta birakin.

[~ IAl o
/ - i Aln @
X 7 AGND
X =
@;/M/w I
RS e S g
T T T [N
e aon |
Il
J/ ! i AGND

1 1...3 PTC sensori

2 Analog giris. Analog giris tipini 12 Standart Al parametre grubunda V (volt) olarak ayarlayin. Sicaklik
sensord tipini, sinyal kaynagini vb. parametre 35.11 ila 35.24 ile tanimlayin. Sensor tipi se¢imini PTC
analog G/C olarak yapin.
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‘3 ’Analog ¢ikis. Analog cikis i¢in 13 Standart AO parametre grubundan Etkinlestirme modunu segin.

PTC baglantisi 2

PTC baglantisi i¢in analog ¢ikis mevcut degilse, bir gerilim boélict baglantisi kullanilabilir.
1... 3 PTC sensorl 10 V referans ve dijital ve analog giriglerle seri olarak baglanir. Dijital
giris dahili direnci Uzerindeki gerilim, PTC direncine bagl olarak degisir. Sicaklk dlgim
fonksiyonu, dijital giris gerilimini analog giris Uzerinden okur ve PTC direncini hesaplar.

Din
el o

| Aln

|
|
|
Ol At iy aee —{ v ]e
L_T__J L_T__J - \/ i
L DGND
- DCOM

1 1...3 PTC sensori

2 Dijital giris ve analog giris. Analog giris tipini 72 Standart Al parametre grubunda V (volt) olarak ayarlayin.
Sicaklik sensor tipini, sinyal kaynagdini vb. parametre 35.11 ila 35.24 ile tanimlayin. Sensor tipi se¢imini
PTC Al/DI Gerilim Béliicii agaci olarak yapin. Dijital girisin parametreler ile baska bir kullanim icin yapil-
andiriimadigindan emin olun.

3 10 V referans gerilim

Pt100, Pt1000, Ni1000, KTY83 ve KTY84 sensor girigleri olarak Al1 ile Al2

UYARI!
A IEC 60664 ve IEC 61800-5-1, elektrik yikli parcalar ile erisilebilir parcalar arasinda
asagidaki durumlarda cift ya da takviyeli yalitim gerektirir.

« erisilebilir pargalar iletken olmadiginda veya
» erigilebilir parcalar iletken oldugunda ancak koruyucu topraklamaya bagli
olmadiginda.

Motor sicaklik sensorindn surtcliye baglanmasini planlarken bu gerekliligi g6z
onunde bulundurun.

Motor sicaklik sensori, motor bobinlerine kargi takviyeli bir yalitima sahipse, senséri
dogrudan sirict GC araylzine baglayabilirsiniz. Bu bolimde baglanti gésterilmektedir.
Sensorde takviyeli yalitim yoksa, glivenlik gereksinimlerini karsilamak igin bagka bir baglant
tipi kullanmaniz gerekir. Bkz. Motor sicakligi sensérii baglantisinin uygulanmasi (sayfa 48).

Sicaklik élgiim sensoérlerini (bir, iki veya t¢ Pt100 sensoér, bir, iki veya ¢ Pt1000 sensor ya
da bir Ni1000, KTY83 veya KTY84) bir analog giris ve ¢ikis arasina asagida gosterildigi gibi
baglayabilirsiniz. Kablo blendajinin sensér ucunu bosta birakin.

S6z konusu motor termik koruma fonksiyonu hakkinda bilgi igin yazilm kilavuzuna bakin.
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L :ﬁ“ Aln 2
[
T AGND
i L
I -
@>.4/H4/_¢'4 i
T T T [N
| Aon | (3®)
[l 1
\j T AGND

1 [1...3 x (Pt100 veya Pt1000) ya da 1 x (Ni1000 veya KTY83 veya KTY84)

2 Analog giris. Analog giris tipini 712 Standart Al parametre grubunda V (volt) olarak ayarlayin. Sicaklik
sensori tipini, sinyal kaynagini vb. parametre 35.11 ila 35.24 ile tanimlayin. Analog giris tipini 12 Standart Al
parametre grubunda V (volt) olarak ayarlayin.

3 Analog ¢ikis. Analog c¢ikis icin 13 Standart AO parametre grubundan Etkinlestirme modunu segin.

Yardimci gerilim baglantisi

Sdrucude, hem temel Unitede hem de RIIO-01 modulinde 24 V DC (+%10) yardimci gu¢
besleme terminalleri bulunmaktadir. Bu terminalleri agagidakiler i¢in kullanabilirsiniz:

* sdrucuden harici kontrol devrelerine veya opsiyon modullerine yardimci gig beslemek
icin

» slrlcu giris gucu kesintisi sirasinda da kontrolli ve sogutmayi ¢alisir durumda tutmak
icin surlcuye harici yardimci gli¢ saglamak igin

Yardimci guc besleme terminalleri (giris/cikis) teknik dzellikleri icin teknik verilere bakin.

Harici kontrol devrelerine veya opsiyon modullerine gui¢ saglamak istiyorsaniz:

1. YUku ana Unitedeki veya RIIO-01 modulindeki yardimci gug ¢ikigina baglayin (+24V
ve DGND terminalleri).

2. Yuk kapasitesini ya da ¢ikislarin toplam yuk kapasitesini agsmadiginizdan emin olun.

Surlclye harici yardimcei gu¢ beslemesi baglamak isterseniz:
1. Surucuye bir BAPO-01 glg¢ genigletme modull takin. Bkz. Opsiyonlari takma (sayfa 66).
2. Harici glic beslemesini temel Gnitenin +24V ve DGND terminallerine baglayin.

BAPO-01 moduli hakkinda daha fazla bilgi i¢in, bkz. BAPO-01 yardimci gli¢ genisletme
modlilii (sayfa 165).

=
|
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PC'ye baglanti

Bilgisayari surtciye baglamak igin iki segenek vardir:

»  Surdcuye bir ACS-AP-... gelismis kontrol paneli takilmissa, bilgisayari bu panel Gizerinden
baglayin. Bilgisayari panele USB tip A — USB tip Mini-B kablosu ile baglayin. izin verilen
maksimum kablo uzunlugu 3 m'dir (9,8 ft).

« RDUM-01 bos panel veya CDPI-02 panel barasi adaptéru takiliysa, bilgisayari bunun
Uzerinden baglayin. BCBL-01 USB - RJ45 donusturicusa kullanin.

Opsiyonlari takma

Surdcinln iki opsiyon modull yuvasi vardir:

+  On opsiyon: On kapagin altinda haberlesme modiilii yuvasi.

* Yan opsiyon: Sirdcinln yan tarafinda ¢ok fonksiyonlu genisletme moduli yuvasi.
Kurulum talimatlari i¢cin haberlesme moduli kilavuzuna da bakin. Diger opsiyon moddilleri
igin, bkz.

*  BAPO-01 yardimci gli¢ genisletme modiilii (sayfa 165)

*  BIO-01 G/C genisletme modiilli (sayfa 169)

*  BREL-01 réle ¢ikigi genisletme modiilii (sayfa 173).

On opsiyon takma

UYARI!
Sirdcinin glvenlik talimatlarina uyun. Bunlara uymamaniz halinde 6lim ya da
yaralanma s6z konusu olabilir veya ekipman zarar gorebilir.

Kalifiye bir elektrik¢i degilseniz montaj veya bakim iglerini yapmayin.

1. Calismaya baslamadan 6nce suriclyu durdurun ve Elektrik giivenligi énlemleri (sayfa 14)
bdlimundeki adimlari uygulayin.

2. On kapagn kilitteme vidasini gevsetin ve 6n kapagi kaldirin.
Opsiyon modulinun kilitleme tirnagi varsa, yukari gekin.

Opsiyon moduilind surictnin 6n tarafindaki opsiyon modili yuvasiyla dikkatlice
hizalayin.

B w

Opsiyon modulini yerine tamamen itin.

Varsa, kilitleme tirnagini kilittenene kadar asagi itin.

On opsiyonu tamamen takip elektrik topraklamasi yapmak igin kilitteme vidasini sikin.
Uygun kontrol kablolarini baglayin.

© NSO
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Not: BIO-01 opsiyon moduliniz varsa, Gstline ilave bir haberlesme modili ekleyebilirsiniz.

Yan opsiyon takma

UYARI!
Sdrucunun guvenlik talimatlarina uyun. Bunlara uymamaniz halinde 6lim ya da
yaralanma sdz konusu olabilir veya ekipman zarar gorebilir.

Kalifiye bir elektrik¢i degilseniz montaj veya bakim iglerini yapmayin.

1. Calismaya baglamadan dnce surtictyd durdurun ve Elektrik glivenligi 6nlemleri (sayfa 14)
bélimuandeki adimlari uygulayin.

Sirdclnin altindaki en 6nde olan topraklama kelepgesinin iki vidasini sékin.

Yan opsiyonu dikkatli bir sekilde surtctnin sag tarafindaki konektorlerle hizalayin.
Opsiyon modulind yerine tamamen itin.

Opsiyon modulindn kilitleme vidasini sikin.

ok~ wbd
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6. Topraklama barasini yan opsiyonun alt kismina ve sartcindn én topraklama tirnagina
takin.

7. Uygun kontrol kablolarini kontrol kablosu baglantisi talimatlarina gore baglayin.

————
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Elektriksel kurulum — Kuzey Amerika

Bu bolumun igerigi
Bu bolimde asagidaki noktalar aciklanmaktadir:

* Yalitimin nasil dlgulecegi

*  Bir topraklama sistemi uyumluluk kontroltintin nasil yapilacagi ve EMC filtresinin veya
toprak-faz varistorinin baglantisinin (varsa) nasil degistirilecegi

+ Gug kablolarinin ve kontrol kablolarinin nasil baglanacagi, opsiyon moddullerinin nasil
kurulacagi ve bilgisayara nasil baglanilacagi.

Uyarilar

UYARI!
Surdcunin glvenlik talimatlarina uyun. Bunlara uymamaniz halinde élim ya da
yaralanma s6z konusu olabilir veya ekipman zarar gorebilir.

Kalifiye bir elektrik¢i degilseniz montaj veya bakim iglerini yapmayin.

Gerekli aletler

Elektriksel kurulumu gerceklestirmek icin asagidaki aletler gereklidir:
* kablo siyirici

* uygun ug seti ile birlikte tornavida veya anahtar

* G/C terminalleri icin kisa duz tornavida

* multimetre ve gerilim dedektoru

* kisisel koruyucu ekipman
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Yalitimi 6lgme

Kuzey Amerika'da yapilan kurulumlarda yalitimin dl¢tlmesi genellikle gerekli degildir.

Surucu sisteminin yalitimini 6lgme

/N

UYARI!

Test islemleri surticlye zarar verebilecedi icin, sirticinin herhangi bir pargasi
Uzerinde gerilim dayanim veya yalitim direnci testleri gerceklestirmeyin. Her surtcu,
fabrikada ana devre ve sasi arasindaki yalitim agisindan test edilmistir. Ayrica,
surdcu icinde test gerilimini otomatik olarak kesen gerilim sinirlama devreleri
bulunmaktadir.

Giris kablosu yalitimini 6lgme

Giris gli¢c kablosunu siriclye baglamadan énce, yerel ydonetmeliklere uygun sekilde yalitimi

olcln.

Motor ve motor kablosu yalitimini 6lgme

/N

UYARI!
Sdrucunun guavenlik talimatlarina uyun. Bunlara uymamaniz halinde 6lum ya da
yaralanma s6z konusu olabilir veya ekipman zarar gorebilir.

Kalifiye bir elektrik¢ci degilseniz montaj veya bakim iglerini yapmayin.

1. Calismaya baslamadan 6nce surlclyu durdurun ve Elektrik giivenligi 6nlemleri (sayfa 14)
bdélumundeki adimlari uygulayin.

2. Motor kablosunun slricu ¢ikis terminallerinden ayrildigindan emin olun.

3. Her bir faz iletkeni ile koruyucu topraklama iletkeni arasindaki yalitim direncini élgmek
icin 1000 V DC gerilim kullanin. ABB motorunun yalitim direnci 100 Mohm'u gecmelidir
(25 °C'de [77 °F] referans deger). Diger motorlarin yalitim direnci igin dreticinin
talimatlarina bakin.

Not: Motor muhafazasi igindeki nem yalitim direncini disurecektir. Nemden stiphe
edilirse motoru kurutun ve dlcimu tekrarlayin.

1000 V DC,
> 100 Mohm ©

Ut
/=" M \ U1-PE, V1-PE, Wi-PE
o \V1 3~
W1 pg

Fren direnci ve diren¢ kablosunun yalitimini 6lgme

/N

UYARI!
Sdrucunun guvenlik talimatlarina uyun. Bunlara uymamaniz halinde 6lum ya da
yaralanma s6z konusu olabilir veya ekipman zarar gorebilir.

Kalifiye bir elektrik¢ci degilseniz montaj veya bakim iglerini yapmayin.
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1. Calismaya baglamadan dnce surtcuyd durdurun ve Elektrik glivenligi 6nlemleri (sayfa 14)
bolimuandeki adimlari uygulayin.

2. Direng kablosunun dirence bagli ve surlcu ¢ikis terminalleriyle baglantisinin kesik
oldugundan emin olun.

3. Sdriucu ucunda direng kablosu R+ ve R- iletkenlerini birbirine baglayin. 1000 V DC
Olgum gerilimi kullanarak iletkenler ile PE iletkeni arasindaki yalitim direncini ol¢in.
Yalitim direnci 1 Mohm'dan yuksek olmalidir.

PE

| S

Topraklama sistemi uyumluluk kontroli — Kuzey Amerika

Bu bolim UL(NEC) suricu tipleri icin gegerlidir. IEC sirUcu tipleri icin, bkz. Topraklama
sistemi uyumluluk kontrolii — IEC (sayfa 53).

EMC filtresi

Surlclde standart olarak dahili bir EMC filtresi bulunur. Ancak UL(NEC) tipi surlculerde
filtre baglantisi varsayilan olarak kesilmigtir. Filtre, Kuzey Amerika kurulumlarinda genellikle
gerekli degildir.

EMC sorunlari konusunda endiseniz varsa ve surticlyu simetrik topraklamal TN-S sistemlere
baglamak istiyorsaniz, dahili EMC filtresini baglayabilirsiniz. Bkz Toprak-faz varistérii
baglantisini kesme veya EMC filtresini baglama

Not: Dahili EMC filtresinin baglantisi kesildiginde sUricinin elektromanyetik uyumlulugu
azalir.

Toprak-faz varistoru

Siricl standart olarak dahili bir toprak-faz varistoru ile donatilmisgtir. R1, R3 ve R4 kasa
tipleri icin varistor varsayilan olarak baglanmistir. R2 kasa tipi icin varistor baglantisi
varsayllan olarak kesilmistir.

Toprak-faz varistori bagh bir surtict, simetrik topraklamali bir TN-S sisteme monte edilebilir.
Sdrucuyu bagka bir sisteme mont ederseniz varistor baglantisini kesmeniz gerekebilir. Bkz.
Toprak-faz varistériintin baglantisinin ne zaman kesilmesi veya EMC filtresinin ne zaman
baglanmasi gerektigi.

Toprak-faz varistoriuniin baglantisinin ne zaman kesilmesi veya EMC
filtresinin ne zaman baglanmasi gerektigi
Asagidaki tablo farkli topraklama sistemlerini ve toprak-faz varistortintin veya EMC filtresinin

baglantisini ne zaman kesmeniz, yani fabrika varsayilani EMC vidasi veya VAR vidasinin
ne zaman takili olmasi veya ¢ikarilmasi gerektigini gdéstermektedir.
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UYARI!

/N

Yukaridaki tabloda belirtildiginde metal VAR vidasinin sokiimemesi tehlikeli
durumlara veya surtcl arizasina neden olabilir.

UYARI!

/N

Simetrik topraklamali TN-S sistem disindaki sistemlerde metal EMC vidasini
takmayin. Vidanin takilmasi tehlikeli durumlara veya slriiclide hasara neden

olabilir.
Vida etik-| Fabrika Topraklama sistemleri ve fabrika varsayilani EMC veya VAR vidasi
eti | id
\:arlsza;ﬁ::iw a Simetrik topraklamali Kose topraklamali | IT sistemler (topraklam-
TN-S sistemler, 6rneg-| delta (B1), orta nokta | asiz veya yiiksek dir-
in, merkez topraklam- | topraklamali delta (B2)| engli topraklamali) (C)
ah-yildiz (A) ve TT (D) sistemler
EMC Plastik Metal vida takilabilir. 1) | Plastik vidayi yerinde Plastik viday! yerinde
tutun. tutun.
VAR R1, R3, R4 kasalar: | Metal vidayi yerinde tut-| Metal vidayi yerinde tut-| Metal vidayi sékin.
Metal un. un.
R2 kasa: Plastik Plastik viday! yerinde Plastik vidayi yerinde Plastik viday! yerinde
tutun. tutun. tutun.
A B1 C
L~ Vv L2 L2
LYY M L3 L3
N L2
L3
PE
PE
L ~ L f'\)l : ~ L
mJ m/ m/
Drive Drive Drive
A L1 B2 D
L L1 —YTY M L1
L~ Vv L2
YY) L2 =YY L3
L2 N
L3
T PE
L3 = ~ ~
N
1 ~ Drive Drive
m/
Drive

1) EMC sorunlari konusunda endiseliyseniz metal viday! takabilir ve EMC filtresini baglayabilirsiniz. Metal vida suricu ile

birlikte verilmistir.
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Toprak-faz varistoriinuin baglantisini kesme veya EMC filtresini baglama
isleme devam etmeden énce, bkz. Toprak-faz varistériiniin baglantisinin ne zaman kesilmesi
veya EMC filtresinin ne zaman baglanmasi gerektigi (sayfa 71). Yonergelere uyun.

1. SdriclyU durdurun ve sebekeyle baglantisini kesin.

2. Ara devre kondansatérlerinin bosalmasi igin 5 dakika bekleyin.

3. Varistorin baglantisini kesmek igcin metal VAR vidasini ¢ikarin.
4

EMC filtresini baglamak igin plastik EMC vidasini ¢ikarin ve yerine sirucd ile birlikte
verilen metal vidayi takin.

=2 @

TTTEET IS

Elektrik sebekesinin topraklama sistemini belirleme

UYARI!

A Bu bélumde belirtilen galismayi sadece kalifiye bir elektrik teknisyeni yapabilir.
Kurulum yerine bagl olarak, galisma elektrik yukla ¢caligma olarak bile
siniflandirilabilir. Calismaya yalnizca sertifikali bir elektrik teknisyeniyseniz devam
edin. Yerel dizenlemelere uyun. Dizenlemelere uymadiginiz takdirde, yaralanma
veya 6lim séz konusu olabilir.

Topraklama sistemini belirlemek igin, gli¢c transformatori baglantisini bulun. Bu mimkiin
degilse, dagitim panosunda bu gerilimleri 6lglin ve topraklama sistemi tipini belirlemek icin
asagidaki tabloyu kullanin.

girig gerilimi hattan hatta (U__|)

2. qirig gerilimi hat 1’den topraga (U, 1.g)
3. girig gerilimi hat 2’den topraga (U ».g)
4. girig gerilimi hat 3’ten topragda (U 3.g)-

BN
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Asagidaki tabloda hattan hatta gerilime gdre her topraklama sisteminin hattan topraga
gerilimleri gosterilmistir.

UL-L UL1-G ULZ-G UL3-G Elektrik sistemi tlpi
0,58-X 0,58-X 0,58-X Simetrik topraklamali TN sistem (TN-S sistem)
X 1,0-X 1,0-X 0 Kdse topraklamali delta sistem (simetrik degil)
X 0,866-X 05X 05X Ortfﬂ_ nokta topraklamall delta sistem (simetrik
degil)
X Zamana kargl | Zamana karsi | Zamana kars! |IT sistemler (topraklamasiz veya yuksek direngli
degisen seviye | degisen seviye | degisen seviye |topraklamali [>30 ohm]) simetrik degil
TT sistem (tlketici igin koruyucu toprak baglantisi
X Zamana karsi | Zamana karsi | Zamana karsi |bir yerel toprak elektrodu ile saglanir ve jener-
degdisen seviye | degisen seviye | dedisen seviye |atdrde bagimsiz olarak takilmig bagka bir tane
vardir)

Elektrik kablolarini baglama — Kuzey Amerika (kanallarda

kablolama)

Elektrik kanallarina montaj icin uygun yalitimh kablolar kullanin. Bkz. Ulusal Elektrik Yasasi
ve Yerel yonetmelikler.

Not: ABB, simetrik blendajli motor kablosu (VFD kablo) kullanimini tercih etmektedir.
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Baglanti semasi

VTN

- U1 Wi
I
I

Ayirma cihazi ve sigortalar

Giris gui¢ kablolar

icine siiriiciiniin kurulumunun yapildigi muhafaza

Sl Il A

Koruyucu topraklama (PE) iletken(ler)i. Surticu givenlik standardi IEC/EN 61800-5-1'e gore:

« iki ayri PE iletkeni veya min. 8 AWG (10 mm?) kesitinde bakir iletken olmalidir,
« Ayri PE iletkeninin boyutu minimum 14 AWG (2,5 mm?) bakir olmalidir.

Motor kablolari

Fren direnci kablolari (opsiyonel)

Baglanti proseduru

UYARI!
A Sdrucuntn gavenlik talimatlarina uyun. Bunlara uymamaniz halinde 6lim ya da

yaralanma sdz konusu olabilir veya ekipman zarar gorebilir.

Kalifiye bir elektrik¢i degilseniz montaj veya bakim islerini yapmayin.

B

Calismaya baslamadan dnce surtciyd durdurun ve Elektrik glivenligi 6nlemleri (sayfa 14)
bdélimuandeki adimlari uygulayin.

Kanallari takin ve igine sirtctntn kurulumun yapildigi muhafazanin kablo giris plakasina
takin.

Kablo girisinde kanalin dogru topraklandigindan emin olun.
iletkenlerin uclarini soyun ve cekerek iletkenleri kanallardan gegirin.
On kapagin kilitteme vidasini agin ve 6n kapagi kaldirin.
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6. lletkenleri siiriicliye baglayin. Faz iletkenlerini 5 Ibf-in (0,5 N-m) torka sikin, ve PE

iletkenlerini 10,6 Ibf-in (1,2 N-m) torka sikin.
7. lletkenlerin diger uclarini baglayin. Kablo girisinde kanalin dogru topraklandigindan

emin olun.

Kontrol kablolarini baglama

Kontrol kablolarini baglamadan 6nce, tim opsiyon modullerinin takili oldugundan emin olun.

Varsayilan G/ baglanti semalari (ABB standart makrosu)

Asagidaki baglanti semalari standart siiriici ¢esidi igin gegerlidir. Ornegin, RII0-01 G/C ve
EIA-485 moddulld suriculer. ABB standart makrosu (parametre 96.04) varsayilan parametre
ayarlari ile kullanimdadir.

Baglanti Term.! |Aciklama 2)
Analog girigler ve cikiglar
SCR Sinyal kablosu blendaji (ekran)
1...10kohm SCR
A R Al Al Cikig frekansi: 0...10 V
S
Fﬁ ‘,f‘ - AGND AGND  |Analog giris devresi ortak ucu
I
— ; ; +10V +10V Referans gerilim 10 V DC
L AR A2 |Yapilandirimadi
: I
%OO Oh:nﬁ I AGND AGND  |Analog girig devresi ortak ucu
1L AOT AO1  |Gikis frekansi: 0...20 mA
’_O (1 A02 O
Il :
. - AGND AO2 Motor akimi: 0...20 mA
= AGND |Analog cikis devresi ortak ucu
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Baglanti Term.! |Aciklama 2)

Dijital girisler ve yardimci gerilim gikigl

+24V yrd. gerilim ¢ikist +24 V DC, maks. 250 mA3) x
Sé4N\|:/) DGND |Yardimci gerilim gikisi ortak ucu x
DCOM | Tumd igin dijital giris ortak ucu x
[DCOM ¢in dijital giris
L1 DI2 DI2 ileri (0) / Geri (1) x
——— DI3 DI3 Sabit ¢ikis frekansi secimi®)
—_| DI4 - —
Di4 Sabit ¢ikis frekansi segimi
——— DI5
~ D6 DI5 Rampa grubu 1 (0) / Rampa grubu 2 (1))

DI6 Yapilandiriimadi

Roéle cikislari
+24V |yrd. gerilim cikist +24 V DC, maks. 250 mA3)
DGND  |Yardimci gerilim gikisi ortak ucu
DCOM | Tumd igin dijital giris ortak ucu
+24 V
DGND RO1C |Ortak Calismaya hazir x
EDCOM RO1A  |Normal olarak |250 VAC/30VDC,2A x
kapali
RO1C RO1B Normal olarak x
Ay RO1A agik
=} —35-RO1B RO2C |Ortak Galigtyor
RO2C RO2A Normal olarak |250VAC/30VDC,2A
Ay RO2A kapali
m —+— RO2B RO2B  |Normal olarak
RO3C acik
A RO3A|| Ro3C |Ortak Hata (-1)
—F——1RO3B| [ RO3A |Normal olarak 1250 V AC/30V DC, 2 A
kapali
RO3B Normal olarak
acik
Dahili EIA-485

- B B+ Dahili haberlesme (EIA-485)
+

I B

VAR

LDGND DGND

TERM |Sonlandirma anahtari. ON = acik. 1 = kapal.

Guivenli moment kapatma

SGND |Giivenli moment kapatma. Fabrika baglantisi. Stricinin x

SGND INT baslatiimasi icin her iki devrenin de kapatiimasi gerekir.

IN1
E IN2 IN2 x
OUT1 OuUT1 x




78 Elektriksel kurulum — Kuzey Amerika

Baglanti Term.! |Aciklama 2)

Yardimci gerilim girigi/gikis!

+24V ili 3)
+24 Yrd. gerilim ¢ikisi +24 V DC, maks. 250 mA

DGND DGND |Yardimci gerilim gikisi ortak ucu
EDCOM DCOM Tdmu igin dijital giris ortak ucu

1) Terminal boyutu: 0,14...1,5 mm2 (26...16 AWG) Sikma torku: 0,5 N-m (0,4 Ibf-ft)

2) x = temel (inite, bos = RIIO-01 modiilii

3) Temel tinitenin ve RIIO-01 modiiliiniin 24 V terminallerinden gelen toplam ¢ikis akimi 250 mA'yr agmamalidir.
4) siiriici cikis frekansi:

DI3 DI4 Calisma/Parametre
0 0 Al1 Uzerinden gikis frekans ayari
1 0 28.26 Sabit frekans 1
0 1 28.27 Sabit frekans 2
1 1 28.28 Sabit frekans 3

5) Bkz. parametre 28.72, 28.73, 28.74 ve 28.75.

Varsayilan haberlesme baglanti semasi

Baglanti semalari opsiyonel haberlesme adaptér modilline sahip temel Uniteler icin gecerlidir.
ABB standart makrosu (parametre 96.04) varsayilan parametre ayarlari ile kullanimdadir.
Henlz haberlesme ile ilgili ayar yapiimamistir.

Baglant: Term.! |Aciklama 2)
Yardimci gerilim ¢ikisi ve dijital girigler
Y] +24V Yrd. gerilim gikisi +24 VDC, maks. 250 mA x
+
DGND DGND  |Yardimci gerilim ¢ikigl ortak ucu x
[DCOM DCOM | Tumd igin dijital giris ortak ucu x
— DI DI1 Stop (0) / Start (1) x
— DI2 DI2 ileri (0) / Geri (1) x
Réle cikislari
+24V Yrd. gerilim gikisi +24 VDC, maks. 250 mA x
+24 V DGND |Yardimci gerilim ¢ikigl ortak ucu x
[ [DGND| " pcom  |Tami igin dijital giris ortak ucu x
DCOM RO1C |Ortak Calismaya hazir, 250 VAC/30V DC, 2 A x
RO1C RO1A Normal olarak x
e RO1A kapali
%D RO1B RO1B  |Normal olarak x
acik
Glvenli moment kapatma
SGND |Giivenli moment kapatma. Fabrika baglantisi. Stricinin x
SGND INT baslatiimasi icin her iki devrenin de kapatiimasi gerekir. "
IN1
E IN2 IN2 x
OouT1 ouT1 x
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Baglant Term.1) |Aciklama 2)

Haberlesme baglantisi

DSUB9 |+K457 FCAN-01 CANopen
DSUB9 |+K454 FPBA-01 Profibus DP
RJ45x2 |+K469 FECA-01 EtherCAT
RJ45x2 |+K475 FENA-21 Ethernet/IP, Profinet, Modbus TCP
Bkz. haberlesme adaptérii| RJ45%2 | +K470 FEPL-02 Ethernet Powerlink

kilavuzu. Term. bloku | +K451 FDNA-01 DeviceNet
8P8Cx2 |+K462 FCNA-01 ControlNet
RJ45x2 |+K490 FEIP-21 iki portlu Modbus/IP adaptérii
RJ45x2 |+K491 FMBT-21 iki portlu Modbus/TCP adaptérii
RJ45x2 |+K492 FPNO-21 iki portlu Profinet |0 adaptorii

1) Terminal boyutu: 0,14...1,5 mm2 (26...16 AWG) Sikma torku: 0,5 N-m (0,4 Ibf-ft)
2 x = temel Unite, bos = haberlesme moduli

Kontrol kablosu baglama prosediiri
Baglantilari kullanimdaki kontrol makrosuna (parametre 96.04) gére yapin.

Sinyal kablosu ciftlerinin blikimunu, endiktif kuplaji dnlemek igin terminallere mimkdin
oldugunca yakin tutun.

UYARI!
Sdrucunun guvenlik talimatlarina uyun. Bunlara uymamaniz halinde 6lum ya da
yaralanma s6z konusu olabilir veya ekipman zarar gorebilir.

Kalifiye bir elektrik¢i degilseniz montaj veya bakim iglerini yapmayin.

1. Calismaya baslamadan dnce surtctyu durdurun ve Elektrik giivenligi 6nlemleri (sayfa 14)
bolumundeki adimlari uygulayin.

2. Kontrol kablosunun dig blendajinin bir kismini topraklama igin soyun.

3. Dis blendaiji topraklama tirnagina topraklamak igin bir kablo bagi kullanin. 360 derece
topraklama igin metal kablo baglari kullanin.

4. Kontrol kablosu iletkenlerini siyirin.

5. iletkenleri dogru kontrol terminallerine baglayin. Terminalleri 0,5 N-m (4,4 Ibf-ft) torka
sikin.

6. Blendajlar ve topraklama kablolarini SCR terminaline baglayin. Terminalleri 0,5 N-m
(4,4 Ibf-ft) torka sikin.

7. Kontrol kablolarini mekanik olarak stricundn digina baglayin.

21

{

UMY

T

i
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Kontrol baglantilari hakkinda ek bilgi

ElA-485 haberlesme kablosunu siiriiciiye baglama

Kabloyu, surtclye takilmis olan RIIO-01 G/C ve EIA-485 modulindeki EIA-485 terminaline
baglayin. Baglanti semasi asagida gdsterilmistir.

EIA-485 sebekesi, veri sinyali gdndermek icin karakteristik empedansi 100 ile 130 ohm
arasinda olan blendajl biikiimlii gift kablo kullanir. iletkenler arasinda dagilan kapasitans
metre basina 100 pF (ft basina 30 pF) dederinden azdur. iletkenler ile blendaj arasinda
dagilan kapasitans metre basina 200 pF (ft basina 60 pF) degerinden azdir. Folyo veya
orgull blendajlar kabul edilebilir.

©

ON ON ON
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1 Sdruci
2 Sonlandirma anahtari. Haberlesmenin her iki ucunda da sonlandirma acik olarak ayarlanmalidir.

Sdricu igin sonlandirma anahtari ON konumunda olmalidir.

Haberlesme kontrol cihazi

4 Haberlesme

Q\ iki kablolu ve ii¢ kablolu sensér baglanti 6rnekleri

Sekillerde, surtcunin yardimer gerilim ¢ikisi tarafindan beslenen iki kablolu ve (¢ kablolu
sensor/verici icin baglanti drnekleri verilmektedir.

= - 4...20 mA Al2

e |*AGND
+24V

|— DGND

Al2 Proses gercek deger 6lcimu veya referans, 0(4)...20 mA, R;, = 137 ohm. Sensor gig¢ kaynagdi akim
AGND ¢ikis devresinden geliyorsa 0...20 mA degil, 4...20 mA sinyal kullanin.

+24V |Yardimci gerilim gikisi, yalitimsiz, +24 V DC, maks. 250 mA
DGND
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S——AOUT (04...20 mAT
| O AGND
+
+24V
— DGND

Al2 Proses gergek deder 6lgimi veya referans, 0(4)...20 mA gin = 137 ohm
AGND

+24V
DGND

Yardimci gerilim ¢ikisi, yalitimsiz, +24 V DC, maks. 250 mA

PTC motor sicakhgi sensorii arayiizii olarak Al ve AO (veya Al, DI ve +10 V)

/N

UYARI!

IEC 60664 ve IEC 61800-5-1, elektrik yukli parcalar ile erisilebilir parcalar arasinda

asagidaki durumlarda cift ya da takviyeli yalitim gerektirir.

» erisilebilir pargalar iletken olmadiginda veya

» erigilebilir parcalar iletken oldugunda ancak koruyucu topraklamaya bagli
olmadiginda.

Motor sicaklik sensdrindn surticiye baglanmasini planlarken bu gerekliligi g6z
onunde bulundurun.

Motor sicaklik sensori, motor bobinlerine kargi takviyeli bir yalitima sahipse, sensoru
dogrudan sirict GC araylzine baglayabilirsiniz. Bu bélimde, dogrudan G/C baglantisi
icin iki baglanti alternatifi gosterilmektedir. Sensérde takviyeli yalitim yoksa, glvenlik
gereksinimlerini karsilamak icin bagka bir baglanti tipi kullanmaniz gerekir. Bkz. Motor
sicakhdi senséri baglantisinin uygulanmasi (sayfa 48).

Motorun termik koruma fonksiyonu ve gerekli parametre ayarlari hakkinda bilgi icin yazilim
kilavuzuna bakin.

PTC baglantisi 1

1...3 PTC sensorl bir analog girise ve bir analog ¢ikisa seri olarak baglanabilir. Analog
¢ikis sensor tzerinden 1,6 mA degerinde sabit bir etkinlestirme akimi génderir. Motor
sicakhgr arttikga, sensor Uzerindeki gerilim ve dolayisiyla sensor direnci de artar. Sicaklik
Olgum fonksiyonu sensdrun direncini hesaplar ve agiri sicaklik algilanmigsa bir gosterge
olusturur. Kablo blendajinin sensér ucunu bosta birakin.

[~ IAl o
/ - i Aln @
X 7 AGND
X =
@;/M/w I
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e aon |
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J/ ! i AGND

1 1...3 PTC sensori

2 Analog giris. Analog giris tipini 12 Standart Al parametre grubunda V (volt) olarak ayarlayin. Sicaklik
sensord tipini, sinyal kaynagini vb. parametre 35.11 ila 35.24 ile tanimlayin. Sensor tipi se¢imini PTC
analog G/C olarak yapin.

N
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‘3 ’Analog ¢ikis. Analog cikis i¢in 13 Standart AO parametre grubundan Etkinlestirme modunu segin.

PTC baglantisi 2

PTC baglantisi i¢in analog ¢ikis mevcut degilse, bir gerilim boélict baglantisi kullanilabilir.
1... 3 PTC sensorl 10 V referans ve dijital ve analog giriglerle seri olarak baglanir. Dijital
giris dahili direnci Uzerindeki gerilim, PTC direncine bagl olarak degisir. Sicaklk dlgim
fonksiyonu, dijital giris gerilimini analog giris Uzerinden okur ve PTC direncini hesaplar.

Din
el o

| Aln

|
|
|
Ol At iy aee —{ v ]e
L_T__J L_T__J - \/ i
L DGND
- DCOM

1 1...3 PTC sensori

2 Dijital giris ve analog giris. Analog giris tipini 72 Standart Al parametre grubunda V (volt) olarak ayarlayin.
Sicaklik sensor tipini, sinyal kaynagdini vb. parametre 35.11 ila 35.24 ile tanimlayin. Sensor tipi se¢imini
PTC Al/DI Gerilim Béliicii agaci olarak yapin. Dijital girisin parametreler ile baska bir kullanim icin yapil-
andiriimadigindan emin olun.

3 10 V referans gerilim

Pt100, Pt1000, Ni1000, KTY83 ve KTY84 sensor girigleri olarak Al1 ile Al2

UYARI!
A IEC 60664 ve IEC 61800-5-1, elektrik yikli parcalar ile erisilebilir parcalar arasinda
asagidaki durumlarda cift ya da takviyeli yalitim gerektirir.

« erisilebilir pargalar iletken olmadiginda veya
» erigilebilir parcalar iletken oldugunda ancak koruyucu topraklamaya bagli
olmadiginda.

Motor sicaklik sensorindn surtcliye baglanmasini planlarken bu gerekliligi g6z
onunde bulundurun.

Motor sicaklik sensori, motor bobinlerine kargi takviyeli bir yalitima sahipse, senséri
dogrudan sirict GC araylzine baglayabilirsiniz. Bu bolimde baglanti gésterilmektedir.
Sensorde takviyeli yalitim yoksa, glivenlik gereksinimlerini karsilamak igin bagka bir baglant
tipi kullanmaniz gerekir. Bkz. Motor sicakligi sensérii baglantisinin uygulanmasi (sayfa 48).

Sicaklik élgiim sensoérlerini (bir, iki veya t¢ Pt100 sensoér, bir, iki veya ¢ Pt1000 sensor ya
da bir Ni1000, KTY83 veya KTY84) bir analog giris ve ¢ikis arasina asagida gosterildigi gibi
baglayabilirsiniz. Kablo blendajinin sensér ucunu bosta birakin.

S6z konusu motor termik koruma fonksiyonu hakkinda bilgi igin yazilm kilavuzuna bakin.
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1 [1...3 x (Pt100 veya Pt1000) ya da 1 x (Ni1000 veya KTY83 veya KTY84)

2 Analog giris. Analog giris tipini 712 Standart Al parametre grubunda V (volt) olarak ayarlayin. Sicaklik
sensori tipini, sinyal kaynagini vb. parametre 35.11 ila 35.24 ile tanimlayin. Analog giris tipini 12 Standart Al
parametre grubunda V (volt) olarak ayarlayin.

3 Analog ¢ikis. Analog c¢ikis icin 13 Standart AO parametre grubundan Etkinlestirme modunu segin.

Yardimci gerilim baglantisi

Sdrucude, hem temel Unitede hem de RIIO-01 modulinde 24 V DC (+%10) yardimci gu¢

besleme terminalleri bulunmaktadir. Bu terminalleri agagidakiler i¢in kullanabilirsiniz:

* sdrucuden harici kontrol devrelerine veya opsiyon modullerine yardimci gig beslemek
icin

» slrlcu giris gucu kesintisi sirasinda da kontrolli ve sogutmayi ¢alisir durumda tutmak
icin surlcuye harici yardimci gli¢ saglamak igin

Yardimci guc besleme terminalleri (giris/cikis) teknik dzellikleri icin teknik verilere bakin.

Harici kontrol devrelerine veya opsiyon modullerine gui¢ saglamak istiyorsaniz:

1. YUku ana Unitedeki veya RIIO-01 modulindeki yardimci gug ¢ikigina baglayin (+24V
ve DGND terminalleri).

2. Yuk kapasitesini ya da ¢ikislarin toplam yuk kapasitesini agsmadiginizdan emin olun.

Surlclye harici yardimcei gu¢ beslemesi baglamak isterseniz:
1. Surucuye bir BAPO-01 glg¢ genigletme modull takin. Bkz. Opsiyonlari takma (sayfa 66).
2. Harici glic beslemesini temel Gnitenin +24V ve DGND terminallerine baglayin.

BAPO-01 moduli hakkinda daha fazla bilgi i¢in, bkz. BAPO-01 yardimci gli¢ genisletme
modlilii (sayfa 165).
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PC'ye baglanti

Bilgisayari surtciye baglamak igin iki segenek vardir:

»  Surdcuye bir ACS-AP-... gelismis kontrol paneli takilmissa, bilgisayari bu panel Gizerinden
baglayin. Bilgisayari panele USB tip A — USB tip Mini-B kablosu ile baglayin. izin verilen
maksimum kablo uzunlugu 3 m'dir (9,8 ft).

« RDUM-01 bos panel veya CDPI-02 panel barasi adaptéru takiliysa, bilgisayari bunun
Uzerinden baglayin. BCBL-01 USB - RJ45 donusturicusa kullanin.

Opsiyonlari takma

Surdcinln iki opsiyon modull yuvasi vardir:

+  On opsiyon: On kapagin altinda haberlesme modiilii yuvasi.

* Yan opsiyon: Sirdcinln yan tarafinda ¢ok fonksiyonlu genisletme moduli yuvasi.
Kurulum talimatlari i¢cin haberlesme moduli kilavuzuna da bakin. Diger opsiyon moddilleri
igin, bkz.

*  BAPO-01 yardimci gli¢ genisletme modiilii (sayfa 165)

*  BIO-01 G/C genisletme modiilli (sayfa 169)

*  BREL-01 réle ¢ikigi genisletme modiilii (sayfa 173).

On opsiyon takma

UYARI!
Sirdcinin glvenlik talimatlarina uyun. Bunlara uymamaniz halinde 6lim ya da
yaralanma s6z konusu olabilir veya ekipman zarar gorebilir.

Kalifiye bir elektrik¢i degilseniz montaj veya bakim iglerini yapmayin.

1. Calismaya baslamadan 6nce suriclyu durdurun ve Elektrik giivenligi énlemleri (sayfa 14)
bdlimundeki adimlari uygulayin.

2. On kapagn kilitteme vidasini gevsetin ve 6n kapagi kaldirin.
Opsiyon modulinun kilitleme tirnagi varsa, yukari gekin.

Opsiyon moduilind surictnin 6n tarafindaki opsiyon modili yuvasiyla dikkatlice
hizalayin.

B w

Opsiyon modulini yerine tamamen itin.

Varsa, kilitleme tirnagini kilittenene kadar asagi itin.

On opsiyonu tamamen takip elektrik topraklamasi yapmak igin kilitteme vidasini sikin.
Uygun kontrol kablolarini baglayin.

© NSO
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Not: BIO-01 opsiyon moduliniz varsa, Gstline ilave bir haberlesme modili ekleyebilirsiniz.

Yan opsiyon takma

UYARI!
Sdrucunun guvenlik talimatlarina uyun. Bunlara uymamaniz halinde 6lim ya da
yaralanma sdz konusu olabilir veya ekipman zarar gorebilir.

Kalifiye bir elektrik¢i degilseniz montaj veya bakim iglerini yapmayin.

1. Calismaya baglamadan dnce surtictyd durdurun ve Elektrik glivenligi 6nlemleri (sayfa 14)
bélimuandeki adimlari uygulayin.

Sirdclnin altindaki en 6nde olan topraklama kelepgesinin iki vidasini sékin.

Yan opsiyonu dikkatli bir sekilde surtctnin sag tarafindaki konektorlerle hizalayin.
Opsiyon modulind yerine tamamen itin.

Opsiyon modulindn kilitleme vidasini sikin.

ok~ wbd
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6. Topraklama barasini yan opsiyonun alt kismina ve sartcindn én topraklama tirnagina
takin.

7. Uygun kontrol kablolarini kontrol kablosu baglantisi talimatlarina gore baglayin.

————
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Surucunun kurulum kontrol listesi

Bu bolumun igerigi

Bu bdliimde suricinin mekanik ve elektriksel donaniminin kurulmasi ile ilgili bir kontrol
listesi bulunmaktadir.

Kontrol listesi

Calistirmadan énce suricinin mekanik ve elektriksel donaniminin kurulumunu kontrol edin.
Kontrol listesini baska biriyle birlikte gézden gegirin.

UYARI!
Sdrucunun guvenlik talimatlarina uyun. Bunlara uymamaniz halinde 6lum ya da
yaralanma s6z konusu olabilir veya ekipman zarar gorebilir.

Kalifiye bir elektrik¢i degilseniz montaj veya bakim iglerini yapmayin.

UYARI!
A Calismaya baslamadan énce surlclyu durdurun ve Elektrik glivenligi
Onlemleri (sayfa 14) bélimundeki adimlari uygulayin.

Asagidakilerden emin olun...
Sirtcunin galisma ortami kosullari teknik 6zellikleri ve muhafaza sinifini (IP kodu veya UL muhafaza| [ ]
tipi) karsilamaktadir.

Besleme gerilimi siirlici nominal giris gerilimine uygundur. Tip tanimlama etiketine bakin. ]
Sdrlc; duz, dikey ve yanmaz malzemeden imal edilmis bir duvara sikica takilmistir. ]
Sogutma havasi surlcliye girip gikarken serbestge akmaktadir. ]
Siruci simetrik topraklamali TN-S sistem disinda bagka bir sisteme baglanmigsa: Gerekli tim degis-| []
iklikler yapilmistir (6rnegin, EMC filtresinin veya toprak-faz varistoriiniin baglantisini kesmeniz gerek-
ebilir). Elektriksel kurulum talimatlarina bakin.
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Asagidakilerden emin olun...
Uygun AC sigortalari ve ana ayiricilar takilmistir. ]
Sdrlci ve pano arasinda yeterince buylk koruyucu topraklama iletken(ler)i bulunmaktadir, iletken(ler)| [ ]
dogdru terminale baglanmistir ve terminal dogru torka sikilmistir.

Uygun topraklama ydnetmeliklere gére de ol¢ulmustar.

Giris gu¢ kablosu dogru terminallere baglanmistir, faz sirasi dogrudur ve terminaller dogru torka []
sikilmigtir.

Motor ve slrticu arasinda yeterince buytk koruyucu topraklama iletkeni bulunmaktadir ve iletken dogru| [ ]
terminale baglanmistir ve terminal dogru torka sikilmistir.

Uygun topraklama yonetmeliklere gore de olgtlmdistdir.

Motor kablosu dogru terminallere baglanmistir, faz sirasi dogrudur ve terminaller dogru torka sikilmistir.| [ ]
Motor kablosu diger kablolardan uzaga désenmis. ]
Motor kablosuna gui¢ faktori kompanzasyon kondansatorleri baglanmamistir. []
Sirlciye harici bir fren direnci bagliysa: Fren direnci ve siirlici arasinda yeterince blylk koruyucu ]
topraklama iletkeni bulunmaktadir ve iletken dogru terminale baglanmistir ve terminal dogru torka
sikilmistir.

Uygun topraklama yénetmeliklere gére de olgulmdstdir.

Sirucutye harici bir fren direnci bagliysa: Fren direnci dogru terminallere baglanmistir ve terminaller ]
dogdru torka sikilmistir.

Sdruciye harici bir fren direnci bagliysa: Fren direnci kablosu diger kablolardan uzaga désenmistir. []
Kontrol kablolari dogru terminallere baglanmistir ve terminaller dogru torka sikilmigtir. ]
Bir surlcl baypas badlantisi kullanilacaksa: Motorun dogrudan hat Gzeri kontaktord ve surucu ¢ikig ]
kontaktdrl gerek mekanik olarak gerekse elektriksel olarak birbirine kilitlenmistir, bu durumda ayni

anda kapatilamazlar. Sirticli baypaslanirken koruma icgin termik asin yiik cihazi kullaniimahdir. Yerel
yasalara ve ydénetmeliklere uyun.

Sirtcunln igindeki delikte alet, yabanci madde ve toz bulunmamaktadir. []
Sdrucunlin 6nindeki alan temizdir: Strlct sogutma fani iceri toz veya kir cekemez. ]
Motor baglanti kutusu kapagi ve surlicii kapaklari yerindedir. []
Sdrdcd bir yiln Gzerinde bir sire boyunca depoda kaldiysa: Suriictunin DC barasindaki elektrolitk DC| [ ]

kondansatérleri yenilenmistir. Bkz. Converter module capacitor reforming instructions (3BFE64059629
[ingilizce)).

Motor ve tahrik edilen ekipman calistirmaya hazirdir.

]
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Bakim

Bu bolumun igerigi
Bu bdliimde onleyici bakim talimatlari yer almaktadir.

Bakim araliklari

Asagidaki tablo, son kullanici tarafindan yapilabilecek bakim iglemlerini gostermektedir.
Tam bakim plani Internet'te bulunabilir (www.abb.com/drivesservices). Daha fazla bilgi igin
yerel ABB servis temsilcinize bagvurun (www.abb.com/searchchannels).

Onerilen eylem ‘ Yilhik

Baglantilar ve gevre

Besleme geriliminin kalitesi ‘ P

Yedek parcgalar

Yedek pargalar |

DC devre kondansatérlerini (yedek modiiller) yenileyin. P

Denetimler

Kablo ve bara terminallerinin sikiligi. |

Ortam kosullari (toz, nem, sicaklik) |

Sogutma blogunu temizleyin. P

Devreye alma sonrasindaki yil sayisi

Bakim gorevi/nesnesi
3‘6‘9‘12‘15‘18‘21

Sogutma fanlari
Ana sogutma fani (R1...R4 kasalari). ‘ ‘ R ‘ ‘ R ‘ ‘ R ‘
Piller

Kontrol paneli pili ‘ ‘ ‘ R ‘ ‘ ‘ R ‘



www.abb.com/drivesservices
www.abb.com/searchchannels
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Simgeler

I inceleme (gorsel inceleme ve gerekirse bakim iglemi)
P Sahaici/disI calisma performansi (devreye alma, testler, lgiimler veya diger isler)

R Degistirme

Bakim ve parga degisimi araliklari, ekipmanin belirtilen degerlerde ve ortam kosullarinda
calistinldigi varsayimina dayanir. ABB, en ylksek guvenilirlik ve optimum performans
saglamak icin surdcunin yillik olarak incelenmesini tavsiye eder.

Not: Belirtilen maksimum deg@erlere veya ortam kosullarina yakin, uzun sureli galisma belirli
parcgalar igcin daha kisa bakim araliklarini gerektirebilir. EK bakim dnerileri icin yerel ABB
Servis yetkilinize danisin.

Sogutma blokunu temizleme

Modul soguma bloku kanatlari Gzerinde sogutma havasindan kaynaklanan toz birikir.
Sogutma blokunun temiz olmamasi durumunda sUrici asiri sicaklik uyarisi ve hata verir.
Gerektiginde, sogutma blokunu asagidaki sekilde temizleyin.

UYARI!
Sdrucunun guvenlik talimatlarina uyun. Bunlara uymamaniz halinde 6lum ya da
yaralanma s6z konusu olabilir veya ekipman zarar gorebilir.

Kalifiye bir elektrik¢ci degilseniz montaj veya bakim iglerini yapmayin.

UYARI!

& Antistatik hortum ve basliga sahip bir elektrikli supurge kullanin ve topraklama
bilek bandi takin. Normal bir elektrikli sipurge kullaniimasi, devre karti hasarina
yol acabilecek statik bosalmalara neden olur.

1. Calismaya baslamadan 6nce suriclyu durdurun ve Elektrik glivenligi énlemleri (sayfa 14)
bdlimundeki adimlari uygulayin.

2. Surlcl modulini kabinden cikarin.
3. Modulin sogutma fanini/fanlarini ¢ikarin. Ayri talimatlara bakin.

4. Asagidan yukari dogru temiz, kuru ve yagsiz basingl hava uygulayin ve ayni anda tozu
cekmek icin hava ¢ikiginda bir elektrikli sipurge kullanin. Bitisik ekipmanlara toz girme
riski varsa, bu temizleme islemini baska bir odada gergeklestirin.

5. Sogutma fanini tekrar takin.

Sogutma fanini degistirme

05.04 Fan calisma siiresi parametresi sogutma faninin ¢alisma suresini gosterir. Fani
degistirdikten sonra, fan sayacini sifirlayin. Yazilim kilavuzuna bakin.

ABB’den yedek fan temin edilebilir. Yalnizca ABB tarafindan belirtilen yedek pargalari
kullanin.
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R1, R2 ve R3 kasalarda sogutma fanini degistirmek igin

UYARI!
Sirdcinin glvenlik talimatlarina uyun. Bunlara uymamaniz halinde 6lim ya da
yaralanma s6z konusu olabilir veya ekipman zarar gorebilir.

Kalifiye bir elektrik¢i degilseniz montaj veya bakim iglerini yapmayin.

1. Calismaya baslamadan 6nce, Elektrik glivenligi 6nlemleri (sayfa 14) bolimundeki
adimlari uygulayin..

2. Fan kapagini agmak igin uygun bir duz tornavida kullanin.

3. Fan kapagini dikkatlice kaldirarak surlGctden ¢ikarin. Fan kapaginin sogutma fanini
tuttugunu unutmayin.

4. Fan glg kablosunu surlcudeki kablo yuvasindan ¢ikarin.
5. Fan glg kablosunu ¢ikarin.

6. Fan klipslerini acin ve fani fan kapagindan ¢ikarin.

7. Yenifani fan kapagina takin. Hava akisinin dogru yénde oldugundan emin olun. Hava,
surtcundn alt kismindan igeri girip Ust kismindan disari ¢ikar.

8. Fan glg¢ kablosunu baglayin.
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9. Fan gig kablosunu siriicldeki kablo yuvasina yerlestirin.

10. Fan kapagini surtcideki yerine dikkatlice yerlestirin. Fan gli¢ kablosunun dogru
yerlestirildiginden emin olun.

11. Kapagi yerine oturtmak igin itin.

R4 kasasinda sogutma fanini degistirmek igin

UYARI!
Sdrucunun gavenlik talimatlarina uyun. Bunlara uymamaniz halinde 6lum ya da
yaralanma s6z konusu olabilir veya ekipman zarar gorebilir.

Kalifiye bir elektrik¢i degilseniz montaj veya bakim iglerini yapmayin.

1. Calismaya baslamadan 6nce, Elektrik glivenligi 6nlemleri (sayfa 14) bolimundeki
adimlari uygulayin..

2. Fan kapagini agmak igin uygun bir duz tornavida kullanin.
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Fan kapagini kaldirin ve kenara koyun.

Fani yuvasinda kaldirin ve gekin.
Fan gug¢ kablosunu genigletme kablo konektérinden sokin.

Eski fani dikkatlice degistirin. Fanin Gzerindeki ok isaretlerini izleyerek fanin dogru
takildigindan emin olun, oklar yukari ve solu igaret etmelidir. Fan dogru takildiginda,
surdcu icindeki havayl emer ve disari atar.

Fan gug¢ kablosunu konektoére takin.

Fan kapagini kasaya yerlestirin.
Kapagi yerine oturtmak igin itin.
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Kondansatorler

Sdricunun DC barasinda bir dizi elektrolitik kondansatéri bulunmaktadir. Kullanim émdarleri
surdcunun ¢aligsma suresine, yukine ve ortam havasinin sicakligina baglhidir. Kondansator
omri ortam havasi sicakligi dusdrulerek uzatilabilir.

Kondansator arizasinin ardindan genellikle Unite hasar gorur ve giris kablosu sigortasi atar
veya hata tetiklenir. Surtctdeki herhangi bir kondansatérde ariza oldugunu dustinliyorsaniz,
ABB ile irtibata gecin.

Kondansatorlerin yenilenmesi

Sdarucu bir yil veya daha fazla sure boyunca calistinimadiysa (ya depolanmig ya da
kullanilmamis) kondansatdrler yenilenmelidir. Uretim tarihi tip tanimlama etiketinde yazar.
Kondansatérlerin yenilenmesi hakkinda bilgi i¢in, bkz. ABB Belge Kiitiphanesinde Converter
module capacitor reforming instructions (3BFE64059629 [ingilizce])
(https://library.abb.com/en).



https://library.abb.com/en
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Teknik veriler

Bu bolumun igerigi
Bu bolimde degerler, boyutlar ve teknik gereksinimler gibi striictiniin teknik 6zelliklerinin
yani sira CE, UL ve diger isaretler icin gereksinimleri yerine getirme kosullari yer almaktadir.
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Elektriksel degerler
IEC degerleri

IEC tipi Girig akimi Cikig degerleri
ACS480-04-... Bobins-| Bobinli | Maks. | Nominal kull- | Hafif sartlarda | Agir sartlarda
iz akim anim kullanim kullanim Kasa
h h Imax In Py U Py ha Pug
A A A A kW A kW A kW
3 fazli Uy =400V, 50 Hz
02A7-4 4,2 2,6 3,2 2,6 0,75 25 0,75 1,8 0,55 R1
03A4-4 53 3,3 4,7 3,3 1,1 3.1 1,1 2,6 0,75 R1
04A1-4 6,4 4,0 59 4,0 1,5 3,8 1,5 3,3 1,1 R1
05A7-4 9,0 5,6 7,2 5,6 2,2 5,3 2,2 4,0 1,5 R1
07A3-4 11,5 7,2 10,1 7,2 3,0 6,8 3,0 5,6 2,2 R1
09A5-4 15,0 9,4 13,0 9,4 4,0 8,9 4,0 7,2 3,0 R1
12A7-4 20,2 12,6 16,9 12,6 55 12,0 55 9,4 4,0 R2
018A-4 27,2 17,0 22,7 17,0 7,5 16,2 7,5 12,6 55 R3
026A-4 40,0 25,0 30,6 25,0 11,0 23,8 11,0 17,0 7,5 R3
033A-4 45,0 32,0 45,0 32,0 15,0 30,5 15,0 25,0 11,0 R4
039A-4 50,0 38,0 57,6 38,0 18,5 36,0 18,5 32,0 15,0 R4
046A-4 56,0 45,0 68,4 45,0 22,0 42,8 22,0 38,0 18,5 R4
050A-4 60,0 50,0 81,0 50,0 22,0 48,0 22,0 45,0 22,0 R4

Bkz. Notlar ve tanimlar (sayfa 98).
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UL (NEC) degerleri

UL (NEC) tipi Giris akimi Cikis degerleri Kasa
ACS480-04-... Bobinsiz| bobinli | Maks. | Nominal kull- | Hafif sartlarda | Agir sartlarda
akim anim kullanim kullanim
I h Inax In Py hq Py g Pyg
A A A A hp A hp A hp
3 fazh Uy =480V, 60 Hz
02A1-4 3,4 2,1 29 2,1 1,0 2,1 1,0 1,6 0,75 R1
03A0-4 4.8 3,0 3,8 3,0 1,5 3,0 1,5 2,1 1,0 R1
03A5-4 5,6 3,5 54 3,5 2,0 3,5 2,0 3,0 1,5 R1
04A8-4 7,7 4,8 6,1 4.8 3,0 4,8 2,0 3.4 2,0 R1
06A0-4 9,6 6,0 7,2 6,0 3,0 6,0 3,0 4,0 2,0 R1
07A6-4 12,2 7,6 8,6 7,6 5,0 7,6 50 4.8 3,0 R1
011A-4 17,6 11,0 13,7 11,0 7,5 11,0 7,5 7,6 50 R2
014A-4 22,4 14,0 19,8 14,0 10,0 14,0 10,0 11,0 7,5 R3
021A-4 33,6 21,0 25,2 21,0 15,0 21,0 15,0 14,0 10,0 R3
027A-4 37,9 27,0 37,8 27,0 20,0 27,0 20,0 12,0 15,0 R4
034A-4 447 34,0 48,6 34,0 25,0 34,0 25,0 27,0 20,0 R4
042A-4 50,4 42,0 72,0 42,0 30,0 42,0 30,0 40,0 30,0 R4

Bkz. Notlar ve tanimlar (sayfa 98).
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Notlar ve tanimlar

Nominal degerler 50 °C (122 °F) ortam havasi sicakliginda, 4 kHz varsayilan anahtarlama
frekansinda (parametre 97.07) ve kurulum yapilan yerin rakimi 1000 m'nin (3281 ft)
altindayken gegerlidir.

Un Surldct nominal giris gerilimi. Giris gerilimi arahd1 U1 icin, bkz. bélim Elektrik
sebekesi bzellikleri (sayfa 112).

I4 Nominal giris akimi. Surekli rms giris deg@eri (kablolarin ve sigortalarin
boyutlandiriimasi igin).

Imax Maksimum c¢ikis akimi. Cikis frekansi 9 Hz'in altinda oldugunda her 10 dakikada

iki saniye kullanilabilir. Bunun digindaki durumlarda maksimum akim 1,5 x /4'dir.
Maksimum akim ayari (parametre 30.17) da degeri sinirlayabilir.

IN Nominal ¢ikis akimi. izin verilen maksimum siirekli rms ¢ikis akimi (asir yik
yok).
Py Nominal kullanimda (asir1 yliikleme olmadan) normal motor gticu. Kilowatt

cinsinden nominal gli¢ degerleri IEC 4 kutuplu motorlarin (400 V, 50 Hz) cojunda
gecerlidir. Beygir guicu (hp) cinsinden degerler NEMA 4 kutuplu motorlarin
(460 V, 60 Hz) cogunda gecerlidir.

ILq Surekli rms ¢ikis akimi. Her 10 dakikada 1 dakika sureyle %10 asiri yuke izin
verir.
PLg Hafif sartlarda kullanimda (%10 asiri yikleme) normal motor gucu. Kilowatt

cinsinden nominal gli¢ degerleri IEC 4 kutuplu motorlarin (400 V, 50 Hz) cogunda
gecerlidir. Beygir guict (hp) cinsinden degerler NEMA 4 kutuplu motorlarin
(460 V, 60 Hz) cogunda gecerlidir.

Ihg Surekli rms ¢ikis akimi. Her 10 dakikada 1 dakika sureyle %50 asir yuke izin
verir.
Pug Agir sartlarda kullanimda (%50 asirn ylikleme) normal motor gucu. Kilowatt

cinsinden nominal gli¢ degerleri IEC 4 kutuplu motorlarin (400 V, 50 Hz) cogunda
gecerlidir. Beygir guict (hp) cinsinden degerler NEMA 4 kutuplu motorlarin
(460 V, 60 Hz) cogunda gecerlidir.

Boyutlandirma

Surucu, motor ve digli kombinasyonunun segiminde ABB, DriveSize boyutlandirma yazilminin
kullaniimasini 6nerir (http://new.abb.com/drives/software-tools/drivesize). Deger tablolarini
da kullanabilirsiniz.

Cikis deger dusluisu

YUk kapasitesi (Iy, /g, Hg; Imax dederinin disurdlmedigini unutmayin) belli durumlarda azalir.
Tam motor gliciinin gerektigi bu gibi durumlarda, toplam dastrtlmas ¢ikis akiminin motora
tam glc vermek igin yeterli akimi saglayabilecegi sekilde surtict boyutunu buytin.

Bir anda birden fazla durum mevcutsa, deger dislirmenin etkileri kiimulatiftir.
Not:

* Motor da bir deger dusiurme olabilir.

+ ABB (http://new.abb.com/drives/software-tools/drivesize) tarafindan saglanan DriveSize
boyutlandirma yazilimi deger distrme igin de uygundur.



http://new.abb.com/drives/software-tools/drivesize
http://new.abb.com/drives/software-tools/drivesize
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Ornek 1, IEC: Degeri diisiiriilmiis akim nasil hesaplanir

Sdrucu tipi ACS480-04-018A-4 ve suricu gikis akimi 17 A'dir. Degeri dusurilmuis suric
cikis akimini (ly) 4 kHz anahtarlama frekansinda, 1500 m rakimda ve 55 °C ortam
sicakliginda hesaplayin.

Anahtarlama frekansina bagli deger distsu: Tablodan bakildiginda, 4 kHz'de deger
dusurmeye gerek yoktur.

Rakima bagli deger distsu: 1500 m i¢in deger dusurme faktérd sudur:
1500 m — 1000 m
~ 10000 m
Degeri disuirilmus surtcu ¢ikis akimi ise su olur:
In=17TA-0.95=16.15 A

=0.95

Ortam hava sicakliina bagh deger disiUsu: Tablodan bakildidinda, 55 °C ortam hava
sicakliginda deger dusurme faktért sudur:
550 -50C

~0.95
100 C ?

Dederi dusUrulmus sartcu ¢ikis akimi ise su olur:
In=16.15A4-095=1534 A

Ornek 1, UL (NEC): Degeri diigiiriilmiis akim nasil hesaplanir

Suric tipi ACS480-04-014A-4 ve surlcu ¢ikis akimi 14 A'dir. Degeri disUriimus stricl
cikis akimini (/y) 4 kHz anahtarlama frekansinda, 6000 ft (1829 m) rakimda ve 131 °F
(55 °C) ortam sicakliginda hesaplayin.

Anahtarlama frekansina bagli deger dususu: Tablodan bakildiginda, 4 kHz'de deger
dusurmeye gerek yoktur.

Rakima bagli deger dustsu: 6000 ft icin deger disurme faktéri sudur:
6000 ft — 3281 ft
1—
32810 ft

=0.917

Degeri duslrulmas sudrtcu ¢ikis akimi ise su olur:
In=14A-0917=12.84 A

Ortam hava sicakligina bagh deger dususi: 131 °F ortam hava sicakhginda deger diistirme
faktort sudur:
CBLF-122F

! 180 F

=0.95
Degeri dusirilmas sdrtcu ¢ikis akimi ise su olur:
Iy=1284-0954=122A

Ornek 2, IEC: Gerekli siiriicii nasil hesaplanir

Uygulamaniz, 8 kHz anahtarlama frekansinda, besleme gerilimi 400 V iken, strtct 1800 m
rakimda konumlandiriimigken ve ortam hava sicakhgi 35 °C iken 6,0 A nominal motor akimi
gerektiriyorsa, gerekli slriicl boyutunu hesaplayin.

Rakima bagli deger distsu: 1800 m icin deger dusurme faktérd sudur:
_ 1800 m — 1000 m
10000 m

=0.92

Ortam hava sicakligina bagh deger disusi: 35 °C ortam hava sicakliginda deger distrmeye
gerek yoktur.
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Bir strGicinun dusurtlmus akiminin uygulama igin yeterli olup olmadigdini belirlemek igin,
nominal siiriict gikis akimini (ly) gegerli tim deger kaybi faktorleriyle carpin. Ornegin,
ACS480-04-12A7-4 sirtci tipinin nominal ¢ikis akimi 12,6 A'dir. Tablodan bakildiinda,
bu siricu tipi igin anahtarlama frekansina bagli deger diststu 8 kHz'de 0,68'dir. Degeri
dusurdlmus surdcu ¢ikis akimini hesaplayin:

Iy=12.6-0.68-0.92=7.88 A

Ornek 2, UL (NEC): Gerekli siiriicii nasil hesaplanir

Uygulamaniz, 8 kHz anahtarlama frekansinda, besleme gerilimi 480 V iken, suriici 1676 m
(5500 ft) rakimda konumlandiriimisken ve ortam hava sicakligi 35 °C (95 °F) iken her on
dakikada, bir dakika %10 asiri yukle (/ 4) 12,0 A nominal motor akimi gerektiriyorsa, gerekli
surucu boyutunu hesaplayin.

Rakima bagl deger dusiisu: 1676 m (5500 ft) icin deger dustrme faktori sudur:
5500 ft — 3281 ft

= 0.932
32810 ft 0.93

Ortam hava sicakligina bagli deger distsu: 95 °F ortam hava sicaklidinda deger distrmeye
gerek yoktur.

Bir strGclnin dusurilmis akiminin uygulama igin yeterli olup olmadigini belirlemek igin,
hafif sartlarda kullanim igin suriict gikis akimini (/ 4) gegerli tim deger kaybi faktorleriyle
carpin. Ornegin, ACS480-04-21A-4 slriici tipinin ¢ikis akimi 480 V'ta 21 A'dir. Tablodan,
bu slricu tipi igin anahtarlama frekansina bagl deger distisiu 8 kHz'de 0,67'dir. egeri
disurdlmus suricu ¢ikis akimini hesaplayin:

Ig=21-0.67-0.932=13.11A4

Ortam hava sicakhigina bagh deger diusurme

Kasa Sicaklik arahgi Deger kaybi
. +50°C'ye kadar . .
Tama Deger disurme yok
+122°F'ye kadar
R1...R3 +50...+60°C Cikis akimi her 1 °C (1,8 °F) artista %1 azalr.
+122...140°F
R4 +50...+60°C Cikis akimi her 1 °C (1,8 °F) artigta %1 azalr.

+122...140°F » ACS480-04-033A-4
» ACS480-04-046A-4

Cikis akimi her 1 °C artista %2 azalir.
» ACS480-04-039A-4

+ ACS480-04-050A-4
+ ACS480-04-055A-2

Anahtarlama frekansi nominal deger kaybi

Cikis akimi, deger tablosunda verilen akimin tabloda verilen deger diusiirme faktord ile
garpilmasiyla hesaplanir.

Minimum anahtarlama frekansini 97.02 Minimum anahtarlama frekansi parametresiyle
degistirirseniz, asagidaki tabloya gore deger dustrin. 97.01 Anahtarlama frekansi referansi
parametresini degistirmek deger duisirme gerektirmez.

Kasa R4: Uygulama donguselse ve ortam sicakhi@i surekli olarak +40°C degerinin
lzerindeyse, minimum anahtarlama frekansini varsayilan degerde (parametre 97.02 =
1,5 kHz) tutun. Daha yuksek anahtarlama frekansi degerleri Grinin 6mrind azaltir ve/veya
+40...60°C sicaklik araligindaki performansi sinirlar.
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IEC tipi Deger diisiirme faktorii

ACS480-04-... <4 kHz 8 kHz 12 kHz

3 fazli Uy = 400 V
02A7-4 1,0 0,65 0,48
03A4-4 1,0 0,65 0,48
04A1-4 1,0 0,65 0,48
05A7-4 1,0 0,65 0,48
07A3-4 1,0 0,65 0,48
09A5-4 1,0 0,65 0,48
12A7-4 1,0 0,68 0,51
018A-4 1,0 0,68 0,51
026A-4 1,0 0,67 0,51
033A-4 1,0 0,65 0,49
039A-4 1,0 0,65 0,49
046A-4 1,0 0,66 0,49
050A-4 1,0 0,66 0,49

UL (NEC) tipi Deger diisiirme faktori

ACS480-04-... <4 kHz 8 kHz 12 kHz

3 fazh Uy =480V
02A1-4 1,0 0,65 0,48
03A0-4 1,0 0,65 0,48
03A5-4 1,0 0,65 0,48
04A8-4 1,0 0,65 0,48
06A0-4 1,0 0,65 0,48
07A6-4 1,0 0,65 0,48
011A-4 1,0 0,68 0,51
014A-4 1,0 0,68 0,51
021A-4 1,0 0,67 0,51
027A-4 1,0 0,65 0,49
034A-4 1,0 0,65 0,49
042A-4 1,0 0,66 0,49

Rakima bagh deger diigiirme

400/480 V uniteler: Deniz seviyesinin 1000...4000 m (3281...13123 ft) Gzerindeki
yuksekliklerde her 100 m (328 ft) icin deder dislirme %1'dir. Buna ek olarak:

Su topraklama sistemleri icin 4000 m (13123 ft) maksimum rakima izin verilir: Notr
topraklamal TN ve TT sistemler ile kdse topraklamali olmayan IT sistemler. Su
topraklama sistemleri icin 2000 m (6562 ft) maksimum rakima izin verilir: Kdse

topraklamali TN, TT ve IT sistemler.

2000 m (6562 ft) Gzerindeki rakimlarda izin verilen maksimum réle ¢ikisi RO1 gerilimi

diiser. 4000 m'de (13123 ft), 30 V'tur.

2000 m (6562 ft) Gzerindeki rakimlarda BREL-01 réle genisletme moduli (opsiyon
+L.511) bitisik réleleri arasinda izin verilen maksimum potansiyel farki azalir. 4000 m'de

(13123 ft), 30 V'tur.
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Cikis akimini hesaplamak igin, deger tablosunda verilen akimi deger disirme faktoru k ile
carpin, x metre (1000 m <= x <= 4000 m) veya ft (3281 ft <= x <= 13123 ft) i¢in sudur:

p=1- 0T poq_ T 3BL
10000 m 32810 ft
Sigortalar

Tablolar, giris glic kablosundaki veya surlctdeki kisa devrelere kargi koruma sigortalarini
listeler. Yeterince hizli galistigi strece iki sigorta tipinden herhangi biri kullanilabilir. Calisma
suresi besleme sebekesi empedansina, besleme kablosu kesit alanina ve uzunluguna
baghdir.

Tabloda verilmis olandan daha yuksek akim degerine sahip sigortalar kullanmayin. Sigorta
degerleri ve erime egrisi tabloda bahsedilen sigortanin erime egrisini asmiyorsa bagka
Ureticilerin sigortalarini da kullanabilirsiniz.

gG sigortalar (IEC)

Sigortanin calisma stresinin 0,5 saniyenin altinda oldugundan emin olun. Yerel
duzenlemelere uyun.

IEC tipi Siirici Min. kisa Sigortalar
ACS480-04-... giris akimi | devre akimi ) [ o) 2t Gerilim | ABB tipi IEC
akim degeri 60269
A A A A%s v boyutu
3 fazh Uy = 400 V
02A7-4 42 48 6 110 500 | OFAF000H6 | 000
03A4-4 5,3 48 6 110 500 | OFAF000H6 | 000
04A1-4 6,4 80 10 360 500 | OFAFO00H10 | 000
05A7-4 9,0 80 10 360 500 | OFAFO00H10 | 000
07A3-4 1,5 128 16 740 500 | OFAFO00H16 | 000
09A5-4 15,0 128 16 740 500 | OFAFO00H16 | 000
12A7-4 20,2 200 25 2500 500 | OFAF000H25 | 000
018A-4 27,2 256 32 4500 500 | OFAF000H32 | 000
026A-4 40,0 400 50 15500 500 | OFAF000H50 | 000
033A-4 45,0 504 63 20000 500 | OFAFO00H63 | 000
039A-4 50,0 640 80 36000 500 | OFAFO00H80 | 000
046A-4 56,0 800 100 65000 500 |OFAF000H100| 000
050A-4 60,0 800 100 65000 500 |OFAF000H100| 000

1) Elektrik sebekesinin izin verilen minimum kisa devre akimi
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dR sigortalar (IEC)
IEC tipi Siirticu Min. kisa Sigortalar
ACS480-04-... |giris akimi| devre akimi ! Nominal 2t Gerilim | Bussmann IEC
akim degeri tipi 60269
A A A AZs v boyutu
3 fazh Uy =400 V
02A7-4 4,2 48 25 125 690 170M2694 00
03A4-4 53 48 25 125 690 170M2694 00
04A1-4 6,4 80 32 275 690 170M2695 00
05A7-4 9,0 80 32 275 690 170M2695 00
07A3-4 11,5 128 40 490 690 170M2696 00
09A5-4 15,0 128 40 490 690 170M2696 00
12A7-4 20,2 200 50 1000 690 170M2697 00
018A-4 27,2 256 63 1800 690 170M2698 00
026A-4 40,0 400 80 3600 690 170M2699 00
033A-4 45,0 504 100 6650 690 170M2700 00
039A-4 50,0 640 125 12000 690 170M2701 00
046A-4 56,0 800 160 22500 690 170M2702 00
050A-4 60,0 800 160 22500 690 170M2702 00
1) Elektrik sebekesinin izin verilen minimum kisa devre akimi
T sigortalar (UL(NEC))
UL (NEC) tipi | Sirucu Min. kisa Sigortalar
ACS480-04-... |giris akimi| devre akimi ! Nominal | Gerilim | Bussmann/ | UL smifi| Make. grap
akim dedgeri | Edison tipi sigorta
A A A Vv A
3 fazli Uy =480V
02A1-4 42 48 6 600 JJS/TJS6 T 25
03A0-4 53 48 6 600 JJS/TJS6 T 25
03A5-4 6.4 80 10 600 JJS/TJS10 T 25
04A8-4 9,0 80 10 600 JJS/TJS10 T 25
06A0-4 11,5 128 20 600 JJS/TJS20 T 25
07A6-4 15,0 128 20 600 JJS/TJS20 T 25
011A-4 20,2 200 25 600 JJS/TJS25 T 30
014A-4 27,2 256 35 600 JJS/TJS35 T 40
021A-4 40,0 400 40 600 JJS/TJS40 T 40
027A-4 45,0 504 60 600 JJS/TJS60 T 100
034A-4 50,0 640 80 600 JJS/TJS80 T 100
042A-4 60,0 800 100 600 JJS/TJIS100 T 100

1) Elektrik sebekesinin izin verilen minimum kisa devre akimi

2 Sigortalarla grup kurulumu i¢in brangman devresi kisa devre korumasi: T sinifi sigortalarla korundugunda maksimum 480 V,
65000 rms'den fazla simetrik amper saglayamayan bir devreye motor grubu kurulumu igin uygundur.
Birbirini takip eden birden fazla suriicd tipi igin ayni sigorta boyutu belirtilmistir. Bu, stiriict tiplerinin fiziksel yapisi ayni
oldugu i¢in mimkindur.
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Alternatif kisa devre korumasi
Minyatiir devre kesiciler (IEC)

Not: Sigortali veya sigortasiz minyatlr devre kesiciler Kuzey Amerika (UL) ortamlarinda
kisa devre koruma cihazi olarak kullanim i¢in degerlendiriimemistir.

Devre kesicilerin koruyucu 6zellikleri kesicilerin tipine, yapisina ve ayarlarina baghdir.
Besleme sebekesinin kisa devre kapasitesine bagli olarak sinirlamalar da vardir. Besleme

size yardimci olabilir.

UYARI!

A Devre kesicilerin dahili galisma prensibi ve yapisi nedeniyle, Ureticiden bagimsiz
olarak, kisa devre durumunda devre kesici muhafazasindan sicak, iyonlasmis gaz
cikabilir. Guvenli kullanim saglamak amaciyla devre kesicilerin kurulumuna ve
yerlestirimesine dzellikle 6zen gosterin. Ureticinin talimatlarina uyun.

ABB tarafindan belirtilen devre kesicileri kullanabilirsiniz. Ayni elektriksel karakteristikleri
saglarlarsa suructyle birlikte diger devre kesicileri de kullanabilirsiniz. ABB, ABB tarafindan
belirtiimeyen devre kesicilerle, dogru fonksiyon ve koruma igin hicbir sekilde sorumluluk
kabul etmemektedir. Ayrica, ABB tarafindan verilen teknik 6zelliklere uyulmazsa, sirtucude
garanti kapsami diginda kalan sorunlar meydana gelebilir.

IEC tipi Kasa ABB minyatiir devre kesici Sebeke SC 1)
ACS480-04-...
Tip kA
3 fazh Uy = 400 V
02A7-4 R1 S 203P-B 6 5
03A4-4 R1 S 203P-B 6 5
04A1-4 R1 S 203P-B 8 5
05A7-4 R1 S 203P-B 10 5
07A3-4 R1 S 203P-B 16 5
09A5-4 R1 S 203P-B 16 5
12A7-4 R2 S 203P-B 25 5
018A-4 R3 S 203P-B 32 5
026A-4 R3 S 203P-B 50 5
033A-4 R4 S 203P-B 63 5
039A-4 R4 S 803S-B 80 5
046A-4 R4 S 803-B 100 5
050A-4 R4 S 803-B 100 5

1) Elektrik sebekesinin maksimum izin verilen nominal kosullu kisa devre akimi (IEC 61800-5-1).
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Manuel kendinden korumali kombinasyonlu motor kontrol Unitesi —
Tip E ABD (UL (NEC))

ABB E Tipi manuel motor koruyuculari (MMP) MS132 ve S1-M3-25, MS165-xx ve
MS5100-100 brangsman devresi korumasi olarak énerilen sigortalara bir alternatif olarak
kullanilabilirler. Bu, Ulusal Elektrik Yasasina (NEC) uygundur. Dogru ABB E Tipi manuel
motor koruyucusu tablodan segilip devre pargasi korumasi i¢in kullanildiginda, stricu
maksimum nominal geriliminde 65 kA RMS simetrik amperden daha fazlasini iletmeyen bir
devrede suricl kullanima uygun olur. Uygun MMP tipleri ve bir muhafazaya monte edilmis
olan IP20/UL agik tip strtctiinin minimum muhafaza hacmi igin asagidaki tabloya bakin.

Not: Suriici ve MMP kombinasyonlarinin UL Listesi, yalnizca herhangi bir suriict bileseni
arizasini kaldirabilen, uygun boyutta metal muhafazalara monte edilen suriculer igin
gecerlidir. UL tip 1 kitlerine sahip (istege bagli) duvara monte edilen surtculer, MMP'li
suruculerin UL kombinasyon listesi kapsaminda degildir.

korumasi igin sigorta kullanin. Sigorta yerine MMP kullaniimasi nedeniyle ciddi

f UYARI! UL tip 1 kitli (istege bagli), duvara monte edilmis bir sGrucunun kisa devre
yaralanma, yangin veya ekipmanda hasar meydana gelebilir.

- ini i4
:és(:l:o?())rpl Kasa MMP tipi 1)2)3) Mml::sm muhafaza .:Zir:;

3 fazh Uy =480V
02A1-4 R1 MS132-6.3 ve $1-M3-25 5) 243 1482
03A0-4 R1 MS132-6.3 ve $1-M3-25 9) 24,3 1482
03A5-4 R1 MS132-10 ve S1-M3-25 5) 24,3 1482
04A8-4 R1 MS132-10 ve S1-M3-25 ) 24,3 1482
06A0-4 R1 MS165-16 243 1482
07A6-4 R1 MS165-16 243 1482
011A-4 R2 MS165-20 24,3 1482
014A-4 R3 MS165-32 243 1482
021A-4 R3 MS165-42 243 1482
027A-4 R4 MS165-54 75,0 4577
034A-4 R4 MS165-65 75,0 4577
042A-4 R4 MS5100-100 / MS165-80 75,0 4577

1) Listelenen tiim manuel motor korumalari 65 kA degerine kadar E tipi kendinden korumalidir. Bkz. ABB yayini
2CDC131085M0201 — Manual Motor Starters — North American Applications for complete technical data on the ABB Type
E manual motor protectors. Bu manuel motor koruyucularinin brangsman devresi korumasi i¢in kullanilmasi amaciyla, UL
listesinde bulunan E Tipi manuel motor koruyuculari olmalari gereklidir; aksi halde yalnizca Motor Baglanti Kesicisi olarak
kullanilabilirler. "Motor Baglanti Kesicisi", panelin yik tarafinda motorun hemen éntinde bulunan bir baglanti kesicidir.

2) Sadece 480Y/277 V delta sistemler: Bélii isaretiyle ayrilmis gerilim degerleri (yani 480Y/277 VV AC) olan kisa devre koruma
cihazlari, yalnizca, hat-toprak geriliminin iki degerden kigligiinii asmadigi (yani 277 VV AC) ve hat-hat geriliminin iki degerden
buylgini agsmadigi (yani 480 V AC) iyi topraklanmis sebekelerde kullanilabilir. Kiigiik deger cihazin kutup bagina kesme
kapasitesini ifade eder.

3 Manuel motor koruyuculari, gereksiz tetiklenmelerden kaginmak icin tetiklenme sinirinin fabrika ayarindan surtict giris
amperine veya daha Uzerine gikarilmasini gerektirebilir. Manuel motor korumasi maksimum akim tetikleme seviyesine
ayarliysa ve gereksiz tetikleme oluyorsa, bir boy biiyilk MMP boyutunu segin. (MS132-10, MS132 kasa tipinde 65 kA'da
E Tipini karsilayan en ylksek boyuttur; bir blyik boyut MS165-16'dir.)
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4) Tum siriicilerde muhafaza, uygulamalarin belirli termik hususlarina uymanin yani sira sogutma igin bos alan saglayacak
sekilde boyutlandiriimalidir. Teknik verilere bakin. Sadece UL i¢gin: Tabloda gésterilen ABB E Tipi MMP ile kullanildiginda
minimum muhafaza hacmi UL listesinde belirtilmistir. UL tip 1 kitli duvara monte edilmis suriculer igin sigorta kullaniimahdir.

5) Tip E kendinden korumali sinifini kargilamak igin S1-M3-25 hat tarafi besleme terminalinin manuel motor koruyucusuyla
birlikte kullanimini gerektirir.

Boyutlar ve agirliklar

Kasa Boyutlar ve agirhklar (IP20/UL tipi agik)
H1 H2 H3 w D M1 M2 Agirhk

mm | ing |mm | ing |mm | ing [mm | ing |mm | in¢ |mm | in¢ | mm | in¢ | kg | po-
und

R1 205 |81 (223,88 |170|6,7 | 73 | 29 | 20882 | 50 |1,97|191|752| 1,7 | 3,6

R2 205 |81 (223,88 |170| 6,7 | 97 | 3,9 | 208 |82 | 75 |2,95|191|7,52| 2,2 | 49

R3 205 | 8,1 (220 8,7 |170| 6,7 | 172 | 6,8 | 208 | 8,2 | 148 |5,83| 191 |7,52| 2,5 | 5,6

R4 205 | 8,1 (240 |95 |170| 6,7 | 262 | 10,3 | 213 | 8,2 | 234 |9,21| 191 |7,52| 5,6 |12,4

Kasa Boyutlar ve agirhiklar (UL tip 1 kiti kurulu)
H1 H2 H3 w D M1 M2 Agirhk )

mm | ing |mm | ing |mm | ing [mm | ing |mm | in¢g |mm | ing | mm | in¢ | kg | po-
und

R1 205 |81 (293 |116|247 |98 | 73 | 29 | 20882 | 50 |1,97|191|7,52| 04 | 1,0

R2 205 |81 (293 |116|247 |98 | 111 | 44 |208 |82 | 75 (295|191 |7,52| 0,5 | 1,1

R3 205 | 8,1 | 329 |13,0| 261 |10,3| 186 | 7,4 | 208 | 8,2 | 148 |5,83|191|7,52| 0,7 | 1,6

R4 205 | 8,1 | 391 (154|312 123|284 | 11,2 | 213 | 8,4 | 234 |9,21| 191 |7,52| 1,3 | 2,7

1) UL tip 1 kitinin ek agirhg
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Simgeler

H1 Yikseklik arka

H2 Yukseklik arka

H3 Yikseklik 6n

W Temel Unitenin genisligi
D Derinlik

M1 Montaj deligi mesafesi 1
M2 Montaj deligi mesafesi 2

g
£ (©
i

H2
H1
H3

I 0| D00

<&
<

w @521
|4—>| [.21]

@10 [.21]

@5[.21]

Bos yer gereksinimleri

Kasa Bos yer gereksinimi
Ustte Altta Yanlarda)
mm ing mm ing mm ing
Tumu 50 2 75 3 0 0

1) Siriclye yana monte edilen bir opsiyon modili takmayi planliyorsaniz, sag tarafta birakilmasi gereken ekstra genisligi
dikkate alin.

Kayiplar, sogutma verileri ve gurulti

Hava akigi yonu, asagidan yukariya dogrudur.

Asagidaki tabloda nominal ylkteki ana devrenin ve minimum yik (G/C ve panel kullanimda
degil) ve maksimum yuk (tim dijital girisler acik durumda ve panel, haberlesme ya da fan

kullanimda) altindaki kontrol devresinin is1 yayilimi belirtiimektedir. Toplam is1 yayilimi ana
devre ve kontrol devrelerindeki 1si yayilimlarinin toplamidir.
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IEC tipi Isi yayilimi Hava akisi Giirulti
ACS480-04-... Nominal |Kontrol devr-| Kontrol devr-| Ana devre ve
akimda ana esi min. esi maks. | kontrol devr-
devre esi maks.
w w w w méh | ft/dak | dB(A)
3 fazh Uy = 400 V
02A7-4 35 9 20 55 57 33 63
03A4-4 42 9 20 62 57 33 63
04A1-4 50 9 20 70 57 33 63
05A7-4 68 9 20 88 57 33 63
07A3-4 88 9 20 108 57 33 63
09A5-4 115 9 20 135 57 33 63
12A7-4 158 9 20 178 63 37 59
018A-4 208 1 22 230 128 75 66
026A-4 322 1 22 344 128 75 66
033A-4 435 18 30 465 150 88 69
039A-4 537 18 30 566 150 88 69
046A-4 638 18 30 668 150 88 69
050A-4 638 18 30 668 150 88 69
UL (NEC) tipi Is1 yayilimi Hava akisi Giirulti
ACS480-04-... Nominal |Kontrol devr-|Kontrol devr-| Ana devre ve
akimda ana esi min. esi maks. | kontrol devr-
devre esi maks.
w [BlUs y |BlUs , |BlUsx) \\ IBTUSa- sy | f3dak | dB(A)
at at at at
3 fazh Uy =480V
02A1-4 35 121 9 29 20 69 55 189 57 33 63
03A0-4 42 145 9 29 20 69 62 213 57 33 63
03A5-4 50 172 9 29 20 69 70 240 57 33 63
04A8-4 68 233 9 29 20 69 88 302 57 33 63
06A0-4 88 299 9 29 20 69 108 368 57 33 63
07A6-4 115 | 392 9 29 20 69 135 461 57 33 63
011A-4 158 | 540 9 29 20 69 178 609 63 37 59
014A-4 208 | 709 1 36 22 75 230 784 128 75 66
021A-4 322 | 1098 | 11 36 22 75 344 | 1174 128 75 66
027A-4 435 | 1486 | 18 62 30 102 | 465 | 1587 150 88 69
034A-4 537 | 1832 | 18 62 30 102 | 566 | 1934 150 88 69
042A-4 638 | 2179 | 18 62 30 102 | 668 | 2281 150 88 69
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IEC tipi L1, L2, L3, T1/U, T2V, T3/W, R-, R+/ UDC+ PE
ACS480-04-... Min Maks Moment Moment
(som/damarli) (som/damarli)
mm? mm? N'm N'm
3 fazli Uy = 400 V
02A7-4 0,2/0,2 6/6 0,5...0,6 1,2
03A4-4 0,2/0,2 6/6 0,5...0,6 1,2
04A1-4 0,2/0,2 6/6 0,5...0,6 1,2
05A7-4 0,2/0,2 6/6 0,5...0,6 1,2
07A3-4 0,2/0,2 6/6 0,5...0,6 1,2
09A5-4 0,2/0,2 6/6 0,5...0,6 1,2
12A7-4 0,2/0,2 6/6 0,5...0,6 1,2
018A-4 0,5/0,5 16/16 1,2..1,5 1,2
026A-4 0,5/0,5 16/16 1,2..1,5 1,2
033A-4 0,5/0,5 25/35 25..37 2,9
039A-4 0,5/0,5 25/35 25...37 2,9
046A-4 0,5/0,5 25/35 25..37 2,9
050A-4 0,5/0,5 25/35 25..3,7 2,9
UL (NEC) tipi L1, L2, L3, T1/U, T2V, T3/W, R-, R+/ UDC+ PE
ACS480-04-... Min Maks Moment Moment
(som/damarh) (som/damarl)
AWG AWG Ibf-ing Ibf-ing
3 fazli Uy =480 V
02A1-4 18 10 5 10,6
03A0-4 18 10 5 10,6
03A5-4 18 10 5 10,6
04A8-4 18 10 5 10,6
06A0-4 18 10 5 10,6
07A6-4 18 10 5 10,6
011A-4 18 10 5 10,6
014A-4 20 6 11...13 10,6
021A-4 20 6 11...13 10,6
027A-4 20 2 22...32 25,7
034A-4 20 2 22...32 25,7
042A-4 20 2 22..32 25,7
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Tipik gug¢ kablosu boyutlari

Bunlar, nominal sirict akimindaki tipik gu¢ kablosu (ve iletken) boyutlaridir.

IEC tipi Kablo iletken boyutlari (mm?)1) Kasa

ACS480-04-...

3 fazli Uy =400 V
02A7-4 3x1,5+1,5 R1
03A4-4 3x1,5+15 R1
04A1-4 3x1,5+1,5 R1
05A7-4 3x1,5+1,5 R1
07A3-4 3x1,5+1,5 R1
09A5-4 3x2,5+2,5 R1
12A7-4 3x2,5+25 R2
018A-4 3x6 +6 R3
026A-4 3x6 +6 R3
033A-4 3x10+ 10 R4
039A-4 3x16 + 16 R4
046A-4 3x25+ 16 R4
050A-4 3x25+ 16 R4

1) Tipik gii¢ kablosu (simetrik, blendajl, ¢ fazli bakir kablo) boyutu. Girig guici baglantisi igin iki ayri PE iletkeni kullanmaniz
gerekebilecegini unutmayin (IEC 61800-5-1).

UL (NEC) tipi Kablo boyutu, bakir (AWG) Kasa

ACS4380-04-...

3 fazh Uy =480V
02A1-4 16 R1
03A0-4 16 R1
03A5-4 16 R1
04A8-4 16 R1
06A0-4 16 R1
07A6-4 14 R1
011A-4 14 R2
014A-4 10 R3
021A-4 10 R3
027A-4 8 R4
034A-4 6 R4
042A-4 4 R4

Kontrol kablolar igin terminal verileri

Bu tablo, standart surlcl ¢esidinin kontrol kablosu terminali, yani RIIO-01 G/C ve EIA-485
modull iceren temel Unite verilerini gosterir.

Kablo boyutu Moment
mm? AWG N-m Ibf-ing
0,14...1,5 26...16 0,5...0,6 44...53
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Harici EMC filtreleri

Tabloda harici EMC filtreleri ve filtrelere karsilik gelen EMC kategorileri gosteriimektedir.
Dahili EMC filtreli strticii C2 kategorisini karsilar. Tim IEC surUcu tiplerinde standart olarak
kullanilmaktadir. Ayrica bkz. EMC uyumlulugu ve motor kablo uzunlugu ve EMC uyumlulugu
(IEC/EN 61800-3:2004 + A2012) (sayfa 117).

IEC tipi EMC filtre tipi Kategori
ACS480-04-... |  ABB tip kodu ‘ Schaffner siparis kodu c1 ‘ c2 ‘ c3
3 fazli Uy = 400 V

02A7-4 RFI-32 FN 3268-16-44 X X X

03A4-4 RFI-32 FN 3268-16-44 X x x

04A1-4 RFI-32 FN 3268-16-44 X X X

05A7-4 RFI-32 FN 3268-16-44 X X X

07A3-4 RFI-32 FN 3268-16-44 x X x

09A5-4 RFI-32 FN 3268-16-44 X X x

12A7-4 RFI-32 FN 3268-16-44 X x X

018A-4 RFI-32 FN 3268-30-33 X X X

026A-4 RFI-33 FN 3268-30-33 X X X

033A-4 RFI-34 FN 3258-100-35 X X X

039A-4 RFI-34 FN 3258-100-35 X X x

046A-4 RFI-34 FN 3258-100-35 X x X

050A-4 RFI-34 FN 3258-100-35 X X X
UL (NEC) tipi EMC filtre tipi Kategori
ACS480-04-... | ABB tip kodu Schaffner siparis kodu c1 ‘ c2 ‘ c3
3 fazh Uy =480V

02A1-4 RFI-32 FN 3268-16-44 X X X

03A0-4 RFI-32 FN 3268-16-44 x X x

03A5-4 RFI-32 FN 3268-16-44 X X X

04A8-4 RFI-32 FN 3268-16-44 X x x

06A0-4 RFI-32 FN 3268-16-44 X X X

07A6-4 RFI-32 FN 3268-16-44 X X X

011A-4 RFI-32 FN 3268-16-44 x X x

014A-4 RFI-32 FN 3268-30-33 X X X

021A-4 RFI-33 FN 3268-30-33 X x X

027A-4 RFI-34 FN 3258-100-35 X X X

034A-4 RFI-34 FN 3258-100-35 X X X

042A-4 RFI-34 FN 3258-100-35 X X x

Harici bir EMC filtresi kullaniyorsaniz dahili EMC filtresinin baglantisini kesmeniz gerekir.
Elektriksel kurulum talimatlarina bakin.
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Elektrik sebekesi ozellikleri

Gerilim (U1) ACS480-04-xxxx-4 surucdler: Girig gerilimi araligi 3 fazli 380...480 V AC +%10...-
%15 . Bu, tip tanimlama etiketinde tipik giris gerilimi seviyeleri 3 fazli 400/480 V AC
olarak gosterilir.

Sebeke tipi Kamu algak gerilim sebekeleri. Simetrik topraklamali TN-S sistem, IT (topraklam-

asiz), kdse topraklamali delta. Diger sistemlere (6r. TT veya orta nokta topraklamali
delta) baglamadan énce ABB'ye danisin.

Nominal kosullu kisa
devre akimi (IEC 61800-5-

1)

Sigorta tablolarinda verilen sigortalar ile korundugunda 65 kA.

Not: Kisa devre akimi asagdidaki tabloda belirtilenden daha fazlaysa, bir sebeke
bobini kullanmak gerekir.

Kisa devre akim korum-
asi (UL 61800-5-1,
CSA C22.2 No. 274-13)

ABD ve Kanada: Surtcl, sigorta tablosunda verilen sigortalar ile korundugu zaman
480 V maksimum gerilimde en fazla 100 kA simetrik amper (rms) iletebilen bir
devrede kullaniimaya uygundur.

Not: Kisa devre akimi asagdidaki tabloda belirtilenden daha fazlaysa, bir sebeke
bobini kullanmak gerekir.

Ana sebeke bobini

Sirici terminallerindeki agin kisa devre kapasitesi tablodakinden daha fazlaysa
ana sebeke bobini kullanin:

R1, R2
>5,0 kKA

R3, R4
>10 kA

Kasa/Gerilim degeri
3 fazli 380...480 V

Siricl terminallerinin kisa devre kapasitesi tablodaki de@erin altina dusirulirse,
bircok surtcu igin tek sebeke bobin kullanabilirsiniz.

Frekans (f1)

47 ila 63 Hz, maksimum degisim hizi %2/sn

Dengesizlik

Nominal fazdan, faz giris gerilimine maks. + %3

Temel gii¢ faktori
(cos phi)

0,98 (nominal ylkte)

Motor baglanti verileri

Motor tipi Asenkron AC endiiksiyon motorlari, sabit miknatisli senkron motorlar veya ABB
senkron reliiktans motorlari (SynRM motorlar)
Gerilim (U2) 0ila U1, 3 fazli simetrik

Kisa devre korumasi
(IEC 61800-5-1, UL 61800-
5-1)

Motor ¢ikisi, IEC 61800-5-1 ve UL 61800-5-1 uyarinca kisa devreye karsi korum-
alidir.

Frekans (f2)

0...500 Hz

Frekans ¢ozuniirlugu

0,01 Hz

Akim

Deger bilgilerine bakin

Anahtarlama frekansi

2,4, 8 yada 12 kHz

Motor kablosu uzunlugu

Operasyonel ¢alisma ve motor kablo uzunlugu

Sdrucu, asagidaki maksimum motor kablosu uzunluklarinda optimum performansla galisacak
sekilde tasarlanmigtir. Degerler, 4 kHz anahtarlama frekansi icin gecerlidir.
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Kasa Maksimum motor kablo uzunlugu
m ft
Standart surlicl, harici opsiyonsuz
R1, R2 150 492
R3, R4 150 492
Harici ¢ikis bobinleriyle
R1...R3 250 820
R4 200 656

Not: Cok motorlu sistemlerde, tim motor kablosu uzunluklarinin hesaplanan toplami, tabloda
verilen maksimum motor kablosu uzunlugunu gegmemelidir.

EMC uyumlulugu ve motor kablo uzunlugu

Avrupa EMC Yoénergesindeki (IEC/EN 61800-3 standardi), EMC limitleriyle uyumluluk
amaciyla 4 kHz anahtarlama frekansi i¢in gegerli maksimum motor kablosu uzunluklarini
asmayin.

Kasa Maksimum motor kablo uzunlugu, 4 kHz

c1l c2 c3

Dahili EMC filtresiyle
3 fazli 380...480 V

R1 - - 10 30 30 100
R2 - - 10 30 20 66
R3 - - 10 30 30 100
R4 - - 10 30 30 100

Opsiyonel harici EMC filtresiyle
3 fazli 208...240 Vv/380...480 V

R1 30 100 50 150 50 150
R2 30 100 50 150 50 150
R3 30 100 50 150 50 150
R4 30 100 30 100 50 150

1) Yalnizca iletilen emisyonlarla kategori C1. Yayilan emisyonlar standart emisyon 6lgim diizenegiyle 6lgildiginde uyumlu
degildir ve kabin ve makine tesisatlarinda tek tek Slgtlmelidir.

Not:

» 3 fazl 380...400 V sdrtculer icin, maksimum motor kablosu uzunluklari harici EMC
filtresiyle kullanimda yukaridaki tabloda C3’e géredir.

Fren direnci baglanti verileri

Kisa devre korumasi Fren direnci ¢ikisi, IEC/EN 61800-5-1 ve UL 61800-5-1 uyarinca kisa devreye karsi
(IEC 61800-5-1, kosullu olarak korumalidir.

'50 60439-1, UL 61800-5-| Nominal kosullu kisa devre akimi IEC 60439-1'de tanimlandigi gibidir.
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Kontrol baglanti verileri
Veriler standart suricu gesidi igin (G/C ve EIA-485 moduilu takili temel Gnite (RI10-01)) igin

gecerlidir.

Analog girigler (Al1, Al2)

Gerilim sinyali, tek uglu

0...10 V DC (%10 ekstra aralk, 11 V DC maks.)
R, =221,6 kohm

Akim sinyali, tek uclu

0...20 mA (%10 ekstra aralik, 22 mA maks.)
Ry, =137 ohm

Hata

tam Olgegin <%1,0'i

Asiri gerilim korumasi

en fazla 30 V DC

Potansiyometre referans
degeri

10 V DC 1£%1, maks. yuk akimi 10 mA

Analog cikis (AO1, AO2)

Akim ¢ikis modu

0...20 mA (%10 ekstra aralik, 22 mA maks.) 500 ohm
yuke (AO2 sadece ¢ikis akimini destekler)

Gerilim ¢ikis modu

0...10 V DC (%10 ekstra aralk, 11 V DC maks.)
200 kohm minimum yuke (direng)

Hata

tam olgegin <%2'si

Yardimci gii¢ ¢ikisi veya
girisi (+24V, DGND)

Cikis olarak

+24 V DC %10, mak. 250 mA (temel Gniteden ve/veya
RI10-01 modulinden)

Giris olarak (opsiyonel
BAPO-01 moduli gereklid-
ir)

+24V DC %10, maks. 1000 mA (dahili fan yiku dahil)

Dijital girigler (DI1...DI6)

Gerilim 12...24 V DC (dahili veya harici besleme) Maks. 30 V
DC.

Tip PNP ve NPN

Giris empedansi R, = 2 kohm

DI5 (dijital giris veya frek-
ans girisi)

Gerilim 12...24 V DC (dahili veya harici besleme) maks. 30 V
DC.

Tip PNP ve NPN

Giris empedansi R, = 2 kohm

Maks. frekans 10...16 kHz

Roéle ¢ikigi (RO1, RO2,
RO3)

Tip

1 form C (NO + NC)

Maks. anahtarlama gerilimi

250VAC/30VDC

Maks. anahtarlama akimi

2 A (enduksiyonsuz)

STO arabirimi

Bkz. Glivenli moment kapatma fonksiyonu (sayfa 147)

EIA-485 dahili haberl-
esme (A+, B-, DGND)

Konektor disi 5 mm, kablo boyutu 2,5 mm?2

Fiziksel katman: RS-485

Kablo tipi: Veri igin bukimli cifti ve sinyal toprak baglantisi igin tekli veya ciftli teli
olan blendajli bikimli ¢ift kablo, nominal empedans 100...165 ohm, 6rnegin

Belden 9842

Veri aktarim hizi: 9,6...115,2 kbit/sn

Anahtar ile sonlandirma

Verim

Nominal gu¢ seviyesinde yaklasik %98.
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Koruma sinifi
(IEC/EN 60529)

IP20. Temasa kargl koruma gereksinimlerini karsilamak igin stirtict bir kabin igine

kurulmalidir.

Muhafaza tipleri
(UL 61800-5-1)

UL Acik Tip. Yalnizca kapali alanda kullanmak igindir. UL tip 1 kiti opsiyonel olarak

mevcuttur.

Asin gerilim kategorisi
(IEC 60664-1)

Koruyucu siniflan
(IEC/EN 61800-5-1)

Ortam kosullari

Surdcunin ortam kosullari sinirlari asagida verilmistir. Strtica; 1sitmali, kontrolll bir kapali
mekanda kullaniimalidir.

Gereklilikler

Kullanim sabit kullanim
icin kurulu

Depolama koruyucu pak-
et icinde

Tasima koruyucu paket
icinde

Kurulum yerinin rakimi

400/480 V tiniteler: Denizd-
en 0...4000 m yiksekte
(1000 m Gzerinde deger
dusurme ile)

Bkz. Cikis deger
disisl (sayfa 98).

Hava sicakhgi

-10...+60 °C (14...140 °F).

Cikis degeri 50 °C (122 °F)
Uzerinde dusurilir. Bkz.
Cikis deger

digtisti (sayfa 98).
Donma olmamalidir.

-40...+70 °C +%2
(-40...+158 °F +%2)

-40...+70 °C +%2
(-40...+158 °F +%2)

Bagil nem

%5...%95

Maks. %95

Maks. %95

Yogusma olmamalidir. Korozyona neden olan gazlarin

maksimum izin verilen bag

Il nem %60'r.

bulunmasi durumunda

Kirlilik diizeyleri
(IEC 60721-3-x)

IEC 60721-3-3: 2002

IEC 60721-3-1: 1997

IEC 60721-3-2: 1997

- Kimyasal gazlar

Sinif 3C2

Sinif 1C2

Sinif 2C2

- Kati maddeler

3S2 sinifi. lletken toz olm-
amalidir.

1S3 sinifi. (paketleme
bunu desteklemelidir, aksi
halde 1S2)

Sinif 282

Kirlilik derecesi
(IEC/EN 61800-5-1)

Kirlilik derecesi 2

Siniisoidal titresim
(IEC 60068-2-6, Test Fc
2007-12)

frekans 10...150 Hz;

genlik £0,075 mm
(0,003 ing), 10...57,56 Hz;

sabit maksimum hizlanma
10 m/sn2 (33 ft/sn2),
57,56...150 Hz; tarama:

1 oct/dak;

STO etkinken her eksende
10'ar tarama dongusd;

belirsizlik orani £%5,0;
normal montaj
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Gereklilikler

Kullanim sabit kullanim
icin kurulu

Depolama koruyucu pak-
et icinde

Tasima koruyucu paket
icinde

Darbe/(IEC 60068-2-27,
ISTA 1A)

izin verilmez ISTA 1A uyarinca.

Maks. 100 m/sn2
(330 ft/sn2), 11 ms.

ISTA 1A uyarinca.

Maks. 100 m/sn?
(330 ft/sn2), 11 ms.

Serbest diisme

- 76 cm (30 ing) 76 cm (30 ing)

Malzemeler

Siiricili muhafazasi

Sicak daldirma ¢inko kaplamali gelik sac 1,5 mm (0,06 in¢). Haddeden ¢ekilmig
aliminyum AISi.

PC/ABS 2 mm (0,08 ing), PC+%10GF 2,5...3 mm (0,10...0,12 ing) ve PA66+%25GF
1,5 mm (0,06 in¢), tamami NCS 1502-Y renkli (RAL 9002 / PMS 420 C)

Ambalaj

Oluklu karton

Elden Cikarma

Sirdcinin temel pargalari dogal kaynaklari ve enerjiyi korumak tzere geri donusturulebilir.
Urlin pargalari ve malzemeleri parcalarina ayrilarak sokuilmelidir.

Genellikle gelik, aliiminyum, bakir ve alagimlari ile degerli metaller gibi tim metaller malzeme
olarak geri donusturdlebilir. Plastikler, kauguk, mukavva ve diger ambalaj malzemeleri enerii
geri kazaniminda kullanilabilir. Baski devre kartlarinin ve biy(k elektrolitik kondansatérlerin
IEC 62635 yonergelerine uygun olarak selektif isleme tabi tutulmalari gerekir. Geri dontsime

katkida bulunmak igin,

plastik pargalarda uygun bir tanimlama kodu bulunur.

Cevresel hususlar ve profesyonel geri déntsum firmalarina yonelik geri donisim talimatlari
ile ilgili daha fazla bilgi icin yerel ABB distribtitoriiniz ile irtibata gegin. Kullanim émri sonunda
gerceklestirilen islemler uluslararasi ve yerel diizenlemelere uygun olmalidir.

Yururlukteki standartlar

Suricl asagidaki standartlara uygundur:

EN ISO 13849-1:2015

Makine glvenligi - Kontrol sistemlerinin givenlikle iligkili kisimlari - Bélim 1: genel
tasarim ilkeleri

EN ISO 13849-2:2012

Makine guivenligi - Kontrol sistemlerinin givenlikle iligkili kisimlari - Bélim 2:
Dogrulama

EN 60204-1:2006 +
A1:2009 + AC:2010

Makine guvenlidi. Makinelerin elektrik techizatlari. BIim 1: Genel gereklilikler.
Uyumluluk hukimleri: Makinenin montajini tamamlayan taraf

* bir acil durdurma cihazi takmaktan sorunludur
* besleme ayirma cihazi takmaktan sorunludur

EN 62061:2005 + AC:2010
+A1:2013 + A2:2015

Makine guvenligi — Guvenlikle ilgili elektrikli, elektronik ve programlanabilir elektr-
onik kontrol sistemlerinin fonksiyonel gtivenligi

EN 61800-3:2004 +
A1:2012

IEC 61800-3:2004 +
A1:2011

Ayarlanabilir hizh elektrikli strlici sistemleri. Bolim 3: EMC gereklilikleri ve 6zel
test yontemleri

IEC/EN 61800-5-1:2007

Ayarlanabilir hizl elektrikli siirlici sistemleri. Bélim 5-1: Guvenlik gereksinimleri —
Elektriksel, Termik ve Eneriji

ANSI/UL 61800-5-1:2015

Ayarlanabilir hizli elektrikli strtict sistemleri igin UL Standardi — Bélim 5-1: Glv-
enlik gereksinimleri — Elektriksel, Termik ve Enerji

CSA C22.2 No. 274-13

Ayarlanabilir hizli strtctler
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isaretler

C€

CE igareti

Uriin, yararlikteki Avrupa Birligi mevzuatina uygundur. EMC gereksinimlerini kargilamak igin siiriici
EMC uyumlulugui ile ilgili ek bilgilere bakin (IEC/EN 61800-3).

TUV Giivenlik Onayi isareti (fonksiyonel giivenlik)

Uriin Giivenli Moment Kapatma ve TUV tarafindan ilgili fonksiyonel glivenlik standartlarina gére
onaylanmis muhtemelen diger (istege bagli) giivenlik fonksiyonlarini igerir. Striiciler ve inverterler
icin gegerlidir; besleme, fren veya DC/DC dénustiriici Gniteleri veya moddlleri igin gegerli degildir.

CIJS

LISTED

ABD ve Kanada igin UL listesinde isareti

Uriin, Underwriters Laboratories tarafindan ilgili Kuzey Amerika standartlarina gére test edilmis
ve degerlendirilmistir.

@

ABD ve Kanada igin CSA sertifikasyon isareti

Uriin, CSA Group tarafindan ilgili Kuzey Amerika standartlarina gére test edilmis ve degerlendir-
ilmigtir.

&

RCM igareti

Uriin, Avustralya ve Yeni Zelanda'da gegerli EMC, telekomiinikasyon ve elektrik giivenligi gereklil-
iklerine uygundur. EMC gereksinimlerini kargilamak icin strtici EMC uyumlulugu ile ilgili ek bilgilere
bakin (IEC/EN 61800-3).

EAC (Avrasya Uygunlugu) isareti

Uriin, Avrasya Giimriik Birligi teknik diizenlemelerine uygundur. Rusya, Belarus ve Kazakistan'da
EAC igareti gereklidir.

@

Elektronik Bilgi Uriinleri (EIP) yesil isareti

Uriin, Cin Halk Cumhuriyeti Elektronik Endiistrisi Standardina (SJ/T 11364-2014) uygundur. Uriin,
maksimum yogunluk degerlerinin Gizerinde toksik ve tehlikeli madde veya element icermemektedir
ve geri donustirulebilecek gevre dostu bir triindr.

>4

AEEE igareti

Kullanim émrt sonunda Urtin, normal atik olarak imha edilmemeli, uygun toplama noktasinda geri
doénlsum sistemine sokulmalidir.

EMC uyumlulugu (IEC/EN 61800-3:2004 + A2012)

Tanimlar

EMC'nin acilimi, Electromagnetic Compatibility'dir (Elektromanyetik Uyumluluk). Bu,
elektrikli/elektronik ekipmanlarin elektromanyetik ortam i¢inde sorunsuz ¢aligabilmesi
anlamina gelir. Benzer sekilde, ekipmanlar bulundugu alan igindeki diger Grtin veya sistemleri
bozmamali ve parazite neden olmamaldir.

Birinci ortam, mesken olarak kullanilan binalari besleyen algak gerilim sebekesine bagh
binalari icermektedir.
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ikinci ortam, mesken olarak kullaniimayan tesisleri besleyen sebekeye bagl kuruluslari
icermektedir.

C1 kategorisi striict: Nominal gerilimi 1000 V altinda olan, birinci ortamda kullanim amaciyla
tasarlanmis sirdca.

C2 kategorisi strticti: Nominal gerilimi 1000 V'un altinda olan ve birinci ortamda
kullanildiginda sadece bir profesyonel tarafindan kurulmasi ve devreye alinmasi gereken
surdcu. Not: Uzman terimi, EMC hususlari da dahil olmak Uzere elektrikli strtcu sistemlerini
kurmak ve/veya devreye almak igin gereken becerilere sahip bir kisi veya kurulug anlamina
gelmektedir.

C3 kategorisi stirticii: Nominal gerilimi 1000 V’un altinda olan, sadece ikinci ortamda kullanim
amaciyla tasarlanmis olan birinci ortamda kullanim igin tasarlanmis olmayan suricu.

C4 kategorisi siirticii: Nominal gerilimi 1000 V veya Uzerinde olan, nominal akimi 400 A
veya Uzerinde olan, ikinci ortamda karmasik sistemlerde kullanim amaciyla tasarlanmis
surdca.

Kategori C1

Siricl, asagidaki kosullarla standardin iletilen emisyon sinirlarina uygundur:

1. Opsiyonel EMC filtresi, Harici EMC filtreleri (sayfa 111) bélumune uygun sekilde segilir
ve EMC filtresi kilavuzunda belirtilen sekilde takilir.

2. Motor ve kontrol kablolari bu kilavuzda agiklanan sekilde segilir. EMC talimatlarina
uyulur.

3. Maksimum motor kablosu uzunlugu, belirtilen maksimum degeri gegcmemelidir. Bkz.
EMC uyumlulugu ve motor kablo uzunlugu (sayfa 113).

4. Siricl, bu kilavuzda verilen talimatlara (IEC) uygun olarak kurulmalidir.
Bu Uriin radyo frekansi parazitine neden olabilir. Bir yerlesim boélgesinde veya konutlarda,

CE uyumlulugu icin yukarida listelenen gerekliliklere ek olarak ek azaltici 6nlemler gerekli
olabilir.

Kategori C2

Bu, dahili bir EMC C2 filtresi olan surlculerde gecerlidir. Filtre standart olarak tim strici
tiplerine dahil edilmistir. Ancak UL(NEC) tip surlculerde filtre baglantisi varsayilan olarak
kesilmistir. Kullanici, C2 kategorisi uyumlulugu igin filtreyi yeniden baglanmalidir.

Sirdcl, asagidaki kosullarda standarda uyum saglamaktadir:

1. Motor ve kontrol kablolari bu kilavuzda agiklanan sekilde segilir. EMC talimatlarina
uyulur.

2. Maksimum motor kablosu uzunlugu, belirtilen maksimum degeri gegcmemelidir. Bkz.
EMC uyumlulugu ve motor kablo uzunlugu (sayfa 113).

3. Sdrucu, bu kilavuzda verilen talimatlara (IEC) uygun olarak kurulmalidir.
Bu Uriin radyo frekansi parazitine neden olabilir. Bir yerlesim boélgesinde veya konutlarda,

CE uyumlulugu icin yukarida listelenen gerekliliklere ek olarak ek azaltici 6nlemler gerekli
olabilir.

UYARI!

A Dahili EMC filtresi bagh bir strlclyl uygun olmayan bir topraklama sistemine
(6rnegin, bir IT sistem) takmayin. Besleme sebekesi dahili EMC filtresi
kondansatorleri Uzerinden toprak potansiyeline baglanir ve bu da tehlikeye veya
suruclye zarar gelmesine neden olabilir.
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UYARI!
A Radyo frekansi parazitini dnlemek icin, mesken olarak kullanilan tesisleri besleyen
kamu algak gerilim sebekesinde C2 kategorisindeki bir strtict kullanmayin.

Kategori C3

Sdrucude standart olarak dahili bir EMC C2 filtresi vardir. C3 kategorisi igin EMC C3 filtresi
mevcut degildir.

Kategori C4

Kategori 2 veya 3’Un kosullari kargilanamiyorsa, standardin gereklilikleri asagidaki sekilde
karsilanabilir;

1. Komsgu algak gerilim sebekelerine asiri emisyon gonderilmemesi saglanir. Bazi
durumlarda, transformatér ve kablolarda dodal emisyonun bastiriimasi yeterlidir. Emin
olamiyorsaniz, birincil ve ikincil bobinleri arasinda statik perdeleme bulunan bir besleme
transformatori kullanilabilir.

Orta gerilim sebekesi

Komsu sebeke

Olglim noktasi

Algak gerilim

Ekipman (magdur)

Ekipman

Besleme transformatori

Statik ekran

O| 0| N|O| | | W DN

Surdcl

2. Kurulum igin paraziti engelleyen bir EMC plani gizilir. Technical guide No. 3 EMC
compliant installation and configuration for a power drive system (3AFE61348280
(Ingilizce)) kilavuzunda bir sablon mevcuttur.

3. Motor ve kontrol kablolari bu kilavuzda agiklanan sekilde segilir. En iyi EMC performansi
icin EMC talimatlarina uyulur.

4. Surdcd, bu kilavuzda verilen talimatlara uygun olarak kurulmalidir.

UYARI!
A Dahili EMC filtresi bagh bir strtcuyd uygun olmayan bir topraklama sistemine
(6rnegin, bir IT sistem) takmayin. Besleme sebekesi dahili EMC filtresi
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kondansatorleri Uzerinden toprak potansiyeline baglanir ve bu da tehlikeye veya
suruclye zarar gelmesine neden olabilir.

UYARI!
A Radyo frekansi parazitini dnlemek icin, mesken olarak kullanilan tesisleri besleyen

kamu algak gerilim sebekesinde C4 kategorisinde bir surtici kullanmayin.

UL ve CSA kontrol listesi

UYARI!
Bu surtcinun calistirimasi donanim ve yazilim kilavuzlarinda verilen ayrintili

montaj ve galistirma talimatlarini gerektirir. Kilavuzlar strlicu paketinde veya
internette elektronik olarak saglanmaktadir. Kilavuzlarin basili kopyalari treticiden
siparis edilebilir.

Sdrucu tip tanimlama etiketinin cULus Listesindedir ve/veya CSA igaretini icerdiginden
emin olun.

DIKKAT - Elektrik garpmasi riski Giris giiciinii kestikten sonra siiriicii, motor veya
motor kablosu Uzerinde islem yapmadan 6nce ara devre kondansatorlerinin yiki
bosaltmalari icin 5 dakika bekleyin. Elektrik glivenligi 6nlemleri (sayfa 14) bélumindeki
adimlari uygulayin.

Surtci 1sitmali, kontrolll bir kapali mekanda kullaniimahdir. Strtici muhafaza sinifina
uygun temiz hava kosullarinda kurulmalidir. Sogutma havasinin temiz olmasi, korozif
materyal ve elektrik iletken toz icermemesi gerekir.

Surlclyu yalnizca Kirlilik derecesi 2 olan ortamlarda kullanin.

Nominal ¢ikis akimda maksimum ortam hava sicakligi 50 °C'dir (122 °F). Cikis akimi
50...60 °C (122...140 °F) arasinda dusUrulmelidir.

Surlcu, ABB tarafindan belirtilen UL sigortalari ile korundugunda 480 V (480 V sdirtcu
tipleri) veya 240 V (240 V surUci tipleri) maksimum gerilimde en fazla 100000 rms
simetrik amper iletebilen bir devrede kullanilabilir. Amper degeri, gecerli UL standardina
gore yapilan testlere dayanmaktadir. Bkz. T sigortalar (UL(NEC)) (sayfa 103).

Surlcu, ABB tarafindan belirtilen E Tipi kombinasyonlu motor kontrol Unitesi ile
korundugunda 480Y/277 V (480 V surucd tipleri) maksimum gerilimde en fazla 65000 rms
simetrik amper iletebilen bir devrede kullanilabilir. Bkz. Manuel kendinden korumali
kombinasyonlu motor kontrol (initesi — Tip E ABD (UL (NEC)) (sayfa 105).

Motor devresinde bulunan kablolar en az 75 °C (167 °F) icin uygun bakir kablolar
olmahdir.

Giris kablosu UL sinifi sigortalarla veya bu kilavuzda listelenen ABB E Tipi kombinasyonlu
motor kontrol Uniteleriyle korunmalidir. Sigortalar veya kombine motor kontrol Gniteleri,
Ulusal Elektrik Yasasi (NEC) ve Kanada Elektrik Yasasi uyarinca brangman devresi
korumasi saglar. ABD'de kurulum i¢in yurarlukteki diger tum yerel yasalara da uyun.
Kanada'da kurulum igin yartrlUkteki diger tim yerel yasalara da uyun.

Not: ABD'de devre kesiciler sigortasiz kullaniimamalidir. Uygun devre kesiciler igin
yerel temsilcinizle iletisim kurun.

Bransman devresi koruma cihazinin agilmasi bir ariza akimin kesildiginin géstergesi
olabilir. Elektrik garpmasi veya yangin riskini azaltmak igin, kontrol cihazinin akim tagiyan
parcalari ve diger bilesenleri incelenmeli ve hasarliysa degistiriimelidir. Bir asiri yik
rélesinin mevcut elemani yanarsa asiri yuk rélesinin komple degistiriimesi gerekir.
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«  Sdlrucunun dahili kati hal kisa devre korumasi, brangsman devresi korumasi saglamaz.
»  Sdrlcu, motor asin yuk korumasi saglar. Ayarlamalar igin yazilim kilavuzuna bakin.
« Sdrucu asin gerilim kategorisi llI'tdr.

Sorumluluk reddi beyanlar

Genel sorumluluk reddi

Uretici (i) uygun olmayan sekilde onarilmis veya degisiklik yapiimis; (i) hatali kullanima,
dikkatsizlige veya kazaya maruz kalmisg; (iii) Ureticinin talimatlarina uygun olmayan gekilde
kullaniimis ya da (iv) normal aginma veya yipranma sonucunda arizalanmig hicbir trine
iligkin yukimlalik kabul etmez.

Siber guvenlik sorumluluk reddi

Bu Urin bir ag arabirimi araciligiyla baglanmak ve bilgilerle verileri iletmek igin tasarlanmigtir.
Uriin ile Musterinin agi veya baska bir ag (olmasi durumunda) arasinda giivenli bir baglanti
saglamak ve baglantiyi kurmak ve strekli olarak korumak tamamen Mdusterinin
sorumlulugundadir. Misteri Grind, agi, sistemi ve arabirimi her tir glvenlik ihlaline, yetkisiz
erisime, midahaleye, zorla girmeye, sizmaya ve/veya verilerin ya da bilgilerin galinmasina
karsl korumak igin tim uygun énlemleri (bunlarla sinirli olmamak kaydiyla érnegin gltivenlik
duvarlarinin kurulumu, kimlik dogrulama 6nlemlerinin uygulanmasi, verilerin sifrelenmesi,
antiviris programlarin kurulumu vb.) alacak ve sirdirecektir. ABB ve bagli kuruluslari bu
gibi glivenlik ihlalleri, yetkisiz erisim, midahale, zorla girme, sizma ve/veya verilerin ya da
bilgilerin galinmasi ile ilgili zararlardan ve/veya kayiplardan sorumlu degildir.
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Boyut semalari

Bu bolumun igerigi

Bu bolim suricinin boyut semalarini icermektedir. Boyutlar milimetre ve ing cinsindendir.
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R1 Kasa

R1 Kasa (6n ve yan) - IP20/UL tipi agik
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R1 Kasa (alt ve arka) - IP20/UL tipi agik
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R1 Kasa (on ve yan) - UL tip 1 kiti kurulu
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R1 Kasa (alt ve arka) - UL tip 1 kiti kurulu
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R2 Kasa
R2 Kasa (6n ve yan) - IP20/UL tipi agik
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R2 Kasa (alt ve arka) - IP20/UL tipi agik
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R2 Kasa (on ve yan) - UL tip 1 kiti kurulu
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R2 Kasa (alt ve arka) - UL tip 1 kiti kurulu
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R3 Kasa
R3 Kasa (6n ve yan) - IP20/UL tipi agik
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R3 Kasa (alt ve arka) - IP20/UL tipi agik
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R3 Kasa (on ve yan) - UL tip 1 kiti kurulu
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R3 Kasa (alt ve arka) - UL tip 1 kiti kurulu
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R4 Kasa
R4 Kasa (6n ve yan) - IP20/UL tipi agik
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R4 Kasa (on ve yan) - UL tip 1 kiti kurulu
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Direnc frenleme

Bu bolumun igerigi
Bu bdlim, fren direnci ve kablolarin nasil secilecegini, sistemin nasil korunacagini, fren
direncinin nasil baglanacagini ve direng frenlemenin nasil etkinlestirilecegini anlatir.

Guvenlik

UYARI!

A Sdrucuye enerji verildiginde, fren direnci veya direng kablosu Uzerinde herhangi
bir islem yapmayin. Fren kiyici galismiyorken veya bir parametre tarafindan devre
disi birakilmig olsa bile diren¢ devresinde tehlikeli gerilim bulunur.

Calisma ilkesi

Fren kiyici, yavaslayan bir motor tarafindan Uretilen enerjiyi yonetir. Ekstra enerji DC baglanti
gerilimini artirir. Devredeki gerilim kontrol programi tarafindan tanimlanan siniri astigi zaman,
kiyici fren direncini ara DC devresine baglar. Direng¢ kayiplarindan kaynaklanan enerji
tiketimi, direncin ayrilmasi uygun olana kadar gerilimi dtsurdr.

Fren direncinin sec¢ilmesi

Sdriculerde dahili fren kiyici standart ekipman olarak bulunmaktadir. Fren direnci, bu
bdlimdeki tablo ve denklemler kullanilarak segilir.

1. Uygulama icin gerekli maksimum frenleme gucunl Pryax S€CIN. PrRmax» PBRmax
degerinden daha kii¢luk olmahdir. Bkz. Referans fren direncleri (sayfa 143).

2. Denklem 1'i kullanarak R direnci hesaplayin.
Denklem 2'yi kullanarak Egpse €nerjiyi hesaplayin.
4. Asagidaki kosullar karsilanacak sekilde direnci segin:

w
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*  Direncin nominal guct Pryax degerine esit veya daha buyuk olmalidir.
» Direng R degeri, kullanilan sirtcu tipi igin tabloda verilen R, - Rmax degerleri

arasinda olmalidir.

* Frenleme donglsu T sirasinda direng, Egpyse €Nerjisini dagitabilmelidir.

Direncg segimi igin denklemler:

Denklem 1

Surlci besleme gerilimi 200...240 V oldugunda:

150 000
PRmaaﬁ

R:

Sdrlci besleme gerilimi 380...415 V oldugunda:

450 000
R —
Pan,m
Sirlci besleme gerilimi 415...480 V oldugunda:
615 000
R =
P]?'mu;i:
Denklem 2

ER[)H,]H(% = PRHM;I: “ton

PRmax

P, Rave

Doénusum igin, 1 hp = 746 W olarak kabul edin.

Denklem 3
_ PRma;r, : t(m
PRm;(’ = T
R Hesaplanan fren direnci degeri (ohm). R, < R < Rhax 0lmasina dikkat edin.
PRrmax Frenleme déngusu sirasinda maksimum gug (W)
Prave Frenleme dongusu sirasinda ortalama gug (W)
Erpuise Tek bir frenleme darbesi (J) sirasinda dirence iletilen eneriji
ton Frenleme suresi (bir dongu) (sn)
T Frenleme dongusu suresi (sn)

UYARI!
Sirdcl icin belirlenmis minimum degerin altinda dirence sahip bir fren direnci
kullanmayin. Surlcu ve dahili kiyici, dislk direng nedeniyle olusan asiri akimi

yonetemez.




Referans fren direncleri
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IEC tipi Ruin Rmax PgRrcont PgRmax Ornek direng tipleri
ACS480-04-... — ohm kW hp kW hp Danoterm?)

02A7-4 99 628 055 | 075 | 083 | 110 | CBH360C T 406 210R

03Ad-4 99 428 075 | 100 | 113 | 150 veya

04A1-4 99 285 110 1,50 165 | 220 | CAR200DT406210R

05A7-4 99 206 150 | 200 | 225 | 3,00

07A3-4 53 139 220 | 200 | 330 | 440 |CBR-V 330D T40678R

09A5-4 53 102 300 | 300 | 450 | 6,00 uL

12A7-4 32 76 400 | 500 | 600 | 800

018A-4 32 54 550 | 7,50 | 825 | 11,00 |CBR-V 560D HT 406 39R

026A-4 23 39 750 | 10,00 | 11,25 | 15,00 uL

033A-4 6 29 11,00 | 15,00 17 22,00 |CBT-H 560 D HT 406 19R

039A-4 6 24 15,00 | 20,00 23 30,00 |CBT-H 760 D HT 406 16R

046A-4 6 20 1850 | 25,00 28 37,00

050A-4 6 20 22,00 | 30,00 33 44,00

1) Frenleme doénglsu, surucunin frenleme déngusunden farkhidir. Fren direnci Ureticisinin belgelerine bakin.

UL (NEC) tipi | R, Riax PgReont PgRmax Ornek direng tipleri )
ACS480-04-...
ohm ohm kW hp kW hp Danoterm
02A1-4 99 628 0,55 0,75 0,83 1,10 CBH 360 C T 406 210R
03A0-4 99 428 0,75 1,00 1,13 1,50 veya
03A5-4 99 285 110 | 150 | 165 | 2020 | CAR200DT406210R
04A8-4 99 206 1,50 2,00 2,25 3,00
06A0-4 53 139 2,20 2,00 3,30 4,40 CBR-V 330D T 406 78R
07A6-4 53 102 3,00 3,00 4,50 6,00 uL
011A-4 32 76 4,00 5,00 6,00 8,00
014A-4 32 54 5,50 7,50 8,25 11,00 |CBR-V 560 D HT 406 39R
021A-4 23 39 7,50 10,00 11,25 15,00 uL
027A-4 6 29 11,00 15,00 17 22,00 [CBT-H 560D HT 406 19R
034A-4 6 24 15,00 20,00 23 30,00 |CBT-H 760 D HT 406 16R
042A-4 6 20 22,00 30,00 33 44,00

1) Frenleme doéngusi, slricunin frenleme déngusiinden farklidir. Fren direnci Ureticisinin belgelerine bakin.

Tanimlar

P BRmax

PBRcont
Rmax

Rmin

Frenleme darbesinin uzunlugu her 10 dakika igin en fazla 1 dakika (Pgreont *
1,5) oldugunda suricinin maksimum frenleme kapasitesi, istenen frenleme

gucuniu gecmelidir.

Surldcunin kesintisiz frenleme kapasitesi.

Pgreont S@dlayabilen maksimum direng degeri.

Fren direncinin izin verilen minimum diren¢ degeri
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Fren direnci kablolarinin se¢imi ve yerlesimi

Teknik verilerde belirtilen blendajli kabloyu kullanin.

Elektromanyetik parazitin minimuma indirilmesi
Direng kablolarindaki ani akim degisikliklerinden kaynaklanan elektromanyetik parazitleri
minimuma indirmek i¢in bu kurallari uygulayin:

» Blendajli kablo veya metal muhafaza kullanarak frenleme gli¢ hattini tamamen
blendajlayin. Blendajli olmayan tek ntveli kablolar, yalnizca yayilan emisyonlari verimli
bir sekilde bastiran bir kabin icine yerlestirileceklerse kullanilabilirler.

+ Kablolari diger kablo hatlarindan uzaga kurun.

» Diger kablolar ile uzun mesafeler boyunca paralel yerlesimden kaginin. Minimum paralel
kablaj ayirma mesafesi 0,3 metre (1 ft) olmalidir.

» Diger kablolar ile kesisim noktalarinda kablolari 90 derece agiyla yerlestirin.

*  Yayilan emisyonlari ve kiyici IGBT leri Gzerindeki gerilimi minimuma indirmek igin kabloyu
mumkun oldugu kadar kisa tutun. Kablo ne kadar uzunsa fren kiyicinin IGBT yari
iletkenleri Uzerindeki yayilan emisyonlar, enduiktif ylk ve gerilim tepe noktalari da o
kadar fazla olur.

Not: ABB, 6zel fren direncleri ve kablolarinin EMC gerekliliklerini kargilayip karsilamadigini
dogrulamamigtir. Musteri tarafindan tim sistemin EMC uyumlulugu degerlendirilmelidir.
Maksimum kablo uzunlugu

Direng¢ kablosunun maksimum uzunlugu 10 m (33 ft).

Ozel fren direnclerini yerlestirme

Sirdcinin disinda kalan tim direncgler, etkin sekilde soguyacaklari bir ortama kurulmahdir.

Direncin sogutmasini agagidaki sekilde dizenleyin:
+ Direng veya yakindaki malzemelerde asiri 1Isinma riski olmamalidir ve
*  Direncin bulundugu odanin sicakligi, izin verilen maksimum degeri asmamalidir.

Direnc Ureticisinin talimatlarina uygun sekilde dirence sogutma havasi veya sogutma sivisi
saglayin.

UYARI!

A Fren direnci yakininda parlayici malzemeler bulunmamalidir. Direncin ylzey
sicakligi yuksektir. Direngten gelen hava akimi yuzlerce derece sicakliktadir. Cikis
delikleri havalandirma sistemine bagliysa, malzemenin ylksek sicakliklara dayanikli
olmasina dikkat edin. Direnci, temasa karsi koruyun.

Fren devresi hata durumlarinda sistemin korunmasi

Kablo ve fren direnci kisa devre durumlarinda sistemin korunmasi
Sdrucu giris sigortalari, giris glic kablosu ile ayni oldugunda direng kablosunu da koruyacaktir.

Sistemin asiri termik yiike kargi korunmasi

Sudrucude fren direncini agir1 yuke kargi koruyan bir fren termik modeli vardir. ABB, devreye
alma sirasinda termik modelin etkinlestiriimesini énerir.
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Direng¢ termik modelini etkinlestirmis olsaniz bile, glivenlik nedenleriyle suricuye bir ana
kontaktdr takiimasi dnemle tavsiye edilir. Kontaktor kablo baglantilarini direncin agiri iIsinmasi
durumunda agcilacak sekilde yapin. Bu, kiyicinin ariza durumunda iletken olarak kalmasi
halinde slriict ana beslemeyi kesmeyeceginden dolayi, glvenlik anlaminda gereklidir.
Asagida Ornek bir kablo semasi gosterilmistir. Direng tertibatinin iginde termik anahtar (1)
bulunan direncler kullanmaniz tavsiye edilir. Anahtar asiri sicakhdi gdsterir.

ABB termik anahtarin strtctnin bir dijital girisine de baglanmasini ve girisin, direng asiri
sicaklik gbstergesinde hata meydana geldiginde tetiklenecek sekilde yapilandiriimasini
tavsiye eder.

@u L2 L3 @

g0

R S N

o O o |
LT L2 L3
| | | | 10 +24V
® TN
L —_— . | X DIx
K1
L+ — — — {7

Ana kontaktor ile surlcl giris glict baglantisi

Sirdcl

Ana kontaktor kontrol devresi

Fren direnci termik anahtari

Al b WO N| =

Dijital giris. Fren direnci termik anahtarini izler.

Fren direncinin mekanik ve elektriksel kurulumu

UYARI!
Surdcinin glvenlik talimatlarina uyun. Bunlara uymamaniz halinde 6lim ya da
yaralanma s6z konusu olabilir veya ekipman zarar gorebilir.

Kalifiye bir elektrik¢i degilseniz montaj veya bakim iglerini yapmayin.

f UYARI!
Calismaya baglamadan énce surlcuyd durdurun ve Elektrik glivenligi
O6nlemleri (sayfa 14) bolumundeki adimlari uygulayin.
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Mekanik kurulum

Direnc Ureticisinin talimatlarina bagvurun.
Elektrik kurulumu

Yalitimi 6lgme

SilrlGcunin elektriksel kurulum kilavuzuna bakin.

Elektrik kablolarini baglama

Surucunin elektriksel kurulum kilavuzuna bakin.

Kontrol kablolarini baglama

Fren direncinin termik anahtarini Sistemin asiri termik ylike karsi korunmasi (sayfa 144)
boélumunde aciklanan gekilde baglayin.

Devreye alma

Asagidaki parametreleri ayarlayin:

1. 30.30 Asiri gerilim kontrolli parametresi ile sUrlicl yUiksek gerilim kontroliind devre digi
birakin.

2. Fren direnci termik anahtarinin baglandigi dijital girisi belitmek i¢in 37.01 Harici olay 1
kaynadi parametresinin kaynagini ayarlayin.

3. 31.02 Harici olay 1 tipi parametresini Hata olarak ayarlayin.

4. 43.06 Fren kiyici etkin parametresi ile fren kiyiciyi etkinlestirin. Termik model ile etkin
secilirse, uygulamaya uygun sekilde 43.08 ve 43.09 fren direnci asiri yik korumasi
parametrelerini de ayarlayin.

5. 43.10 Fren direnci parametresinin direng degerini kontrol edin.

Bu parametre ayarlari ile strlcu bir hata olusturur ve fren direnci asiri sicakliginda serbest
durus yapar.
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13

Guvenli moment kapatma fonksiyonu

Bu bolumun igerigi
Bu bolim, sirici siridcinin Guvenli moment kapatma (STO) fonksiyonunu anlatir ve
kullaniimasina iliskin talimatlar verir.

Aciklama

Guvenli moment kapatma fonksiyonu 6rnegin suriict surtcuyu tehlike durumunda (bir acil
durdurma devresi gibi) durduran guivenlik devrelerinin son aktliatdr cihazi olarak kullanilabilir.
Bagska bir tipik uygulama ise, sirtcu sUrticlye saglanan gl¢ beslemesini kapatmadan
makinenin elektrikli olmayan parcgalari Gzerinde ¢alisma yapmak ya da temizlik yapmak gibi
kisa sureli bakim igslemlerine olanak saglayan beklenmedik devreye almayi 6nleme
fonksiyonudur.

Guvenli moment kapama fonksiyonu etkinlestirildiginde, strtict strici ¢ikis asamasi glg
yarl iletkenlerinin kontrol gerilimini devre disi birakarak (A, asagidaki semaya bakin), stricu
surdcunun motorun dondurilmesi igin gerekli momenti Uretmesini engeller. Glvenli moment
kapatma etkinlestirildiinde motor calisiyorsa, serbest durus yapar.

Guvenli moment kapatma fonksiyonu, guvenlik fonksiyonunun uygulanmasinda her iki
kanalin da kullanilmasi gereken bir yedeklilik mimarisine sahiptir. Bu kilavuzda verilen
guvenlik verileri yedekli kullanim i¢in hesaplanmistir ve her iki kanalin kullaniimadigi
durumlarda gecerli degildir.

Guvenli moment kapatma fonksiyonu su standartlara uygundur:

Standart Adi

IEC 60204-1:2016 Makine giivenligi — Makinelerin elektrikli ekipmanlarr — Béliim 1: Genel

EN 60204-1:2006 + A1:2009 + gereksinimler
AC:2010
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Standart

Adi

IEC 61000-6-7:2014

Elektromanyetik uyumluluk (EMC) - Béliim 6-7: Genel standartlar - Sanayi
konumlarinda giivenlikle ilgili (fonksiyonel giivenlik) bir sistemde fonksiyon
gerceklestirmesi tasarlanan ekipman igin bagisiklik gereklilikleri

IEC 61326-3-1:2017

Olgiim, kontrol ve laboratuvar kullanimi icin elektrik techizatlari — EMC
gereklilikleri — Bolliim 3-1: Glivenlikle ilgili sistemler igin ve glivenlikle ilgili
fonksiyonlari gerceklestirmesi tasarlanmis techizatlar igin (fonksiyonel
glivenlik) bagisiklik gereklilikleri — Genel endistriyel uygulamalar

IEC 61508-1:2010

Elektrikli/elektronik/programlanabilir elektronik gtivenlikle ilgili sistemlerin
fonksiyonel glivenligi — Béliim 1: Genel gereksinimler

IEC 61508-2:2010

Elektrikli/elektronik/programlanabilir elektronik giivenlikle ilgili sistemlerin
fonksiyonel giivenligi — Boliim 2: Giivenlikle ilgili elektrikli/elektronik/progr-
amlanabilir elektronik sistemler icin gereklilikler

IEC 61511-1:2016

Fonksiyonel glivenlik — Proses endlistrisi igin glivenlik enstriimanli sist-
emler

IEC 61800-5-2:2016
EN 61800-5-2:2007

Ayarlanabilir hizli elektrikli sdiriicii sistemleri. Boliim 5-2: Glivenlik gereks-
inimleri — Fonksiyonel

IEC 62061:2005 + A1:2012 +
A2:2015

EN 62061:2005 + AC:2010 +
A1:2013 + A2:2015

Makine gliivenligi — Giivenlikle ilgili elektrikli, elektronik ve programlanab-
ilir elektronik kontrol sistemlerinin fonksiyonel giivenligi

EN ISO 13849-1:2015

Makine giivenligi - Kontrol sistemlerinin glivenlikle iligkili kisimlari -
Boéliim 1: Genel tasarim ilkeleri

EN ISO 13849-2:2012

Makine glivenligi - Kontrol sistemlerinin glivenlikle iliskili kisimlari - B6Iiim
2: Dogrulama

Bu fonksiyon ayrica EN ISO 14118:2018 (ISO 14118:2017) uyarinca belirtildigi gibi
beklenmedik devreye almanin dnlenmesi ve EN/IEC 60204-1'de belirtildigi gibi kontrolsuz
durdurma (durdurma kategorisi 0) ile uyumludur.

Avrupa Makine Direktifi ile Uyumluluk

Teknik verilere bakin.

Uygunluk Beyani bu bélimin sonunda gdsterilmektedir.




Kablolama
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STO baglantisinin elektriksel 6zellikleri igin kontrol Unitesinin teknik verilerine bakin.

Baglanti prensibi

Tekli ACS480 siiriicii, dahili gii¢ kaynag

@

Aktivasyon anahtari

1
:
_ O BUTH +24V DC
SGND
IN1
IN2 I UDC+
> |
©) A o@
>D
UDC-
1 Surdcl
2 Kontrol Unitesi
3 Kontrol lojik
4 Motora
K
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Tekli ACS480 siiriicii, harici gli¢ kaynagi

r— — "
24V DC
| : > |
Lo — —
i ®
Rt
L
OUTH +24VDC
SGND
IN1
N2 |

- > A
® @
>Q
UDC-
1 Surdcu
2 Kontrol Unitesi
3 Kontrol lojik
4 Motora
K Aktivasyon anahtari
Kablo baglantisi 6rnekleri
Tekli ACS480 suriici, dahili gu¢ kaynagi
® @
"\ A ’I| OUT
/ X ' / ! | O— — —
OUT1¢ AR I . _ _ 53 .
t 1|3 2|3 31 Y1 Y2
SGND; L | \ \ ® |
L A |
- ! L 14 24 32 Al A2
i N : — T—o— — — -0 <
GND

1 Surlcl

2 Guvenlik PLC

K Guvenlik rolesi
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Tekli ACS480 siiriicli, harici gli¢ kaynagi

Taavie )
® | | )
- +
- = — - LouTt |
o —
OUT1¢ - D el .
1|3 2|3 31 Y1 Y2
- . | \ \ |
c Iy /\ )
SGND A/ ®
. A |
: L142432____/\?1&3_I
GND

1 Surlcu

2 Guvenlik PLC

K Gulvenlik rolesi
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Birden fazla ACS480 siirucii, dahili gli¢ kaynagi

r-— - - - 1
o i _NTIIIIIIN
] +24v% Nt SN
I\' \ | lIl
| SGND ! Y @

N—— - — - - — = — — A

- — o~

Lo _
|
@ EnaS RN
Lo o | |
e S
, | |
T T T T T
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Birden fazla ACS480 siiruicii, harici gu¢ kaynagi
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Aktivasyon anahtari

Kablo semalarinda, aktivasyon anahtari [K] tanimlamasina sahiptir. Bu, elle kumanda edilen
anahtar, basmali acil stop butonu ya da bir guvenlik rélesi ya da guvenlik PLC kontaklari
gibi bir bileseni ifade eder.
» Elle kumanda edilen aktivasyon anahtari kullanilirsa, anahtar agik konumda kilitlenebilen
tipte olmalidir.

* ROole ya da aktivasyon anahtari kontaklari birbirinden 200 ms araliklarla
acilmali/kapanmahdir.
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Kablo tipleri ve uzunluklari

+  Cift blendajli bukimli gift kablo onerilir.

*  Maksimum kablo uzunluklart:
» Aktivasyon anahtari [K] ve slrtcu kontrol Gnitesi arasinda 300 m (1000 ft)
» Birden fazla suricu veya inverter Unitesi arasinda 60 m (200 ft)
* Harici gu¢ beslemesi ve birinci kontrol tnitesi arasinda 60 m (200 ft)

Not: Anahtarla STO terminali arasindaki kablolarda kisa devre tehlikeli bir hataya neden
olur ve bu nedenle kisa devrenin sebep oldugu riski azaltan ya da ortadan kaldiran bir
guvenlik rélesi (kablo teshisleri dahil) veya kablolama ydntemi (blendaj topraklama, kanal
ayirma) kullanilmasi énerilir.

Not: Suricunin STO giris terminallerindeki gerilimin, "1" sekilde yorumlanmasi icin en az
13 V DC olmasi gerekir.
Giris kanallarinin darbe toleransi 1 ms'dir.

Koruyucu blendajlarin topraklanmasi
» Aktivasyon anahtari ile kontrol Unitesi arasindaki kablolardaki blendaji yalnizca kontrol
Unitesinde topraklayin.

+  Iki kontrol Uinitesi arasindaki kablolarda blendaiji yalnizca bir kontrol {initesinde
topraklayin.
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Calisma ilkesi

1.

w

Gulvenli moment kapatma etkinlestirilir (aktivasyon anahtari agilir veya guivenlik rolesi
kontaklari agilir).

surtcl kontrol Unitesindeki STO giriglerine saglanan gug kesilir.
Kontrol Gnitesi ¢ikis IGBT'lerinden gelen kontrol gerilimini keser.

Kontrol programi 31.22 parametresi ile tanimlandigi gibi bir gésterim olusturur (strict
yazilim kilavuzuna bakin).

Parametre bir ya da her iki STO sinyali kapandiginda veya kayboldugunda verilecek
gOsterimleri seger. Gosterimler ayrica bu durum meydana geldiginde stricl sdricinin
¢alisiyor ya da durdurulmus olmasina da baglidir.

Not: Bu parametrenin STO fonksiyonunun ¢alismasi Gzerinde etkisi yoktur. STO
fonksiyonu bu parametrenin ayarindan bagimsiz olarak ¢alisir: Calisan bir strtict bir
ya da her iki STO sinyalinin kesilmesiyle durur ve her iki STO sinyali tekrar saglanip
tim hatalar resetleninceye kadar start etmez.

Not: Sadece bir STO sinyali kaybi bir STO donanimi arizasi veya kablolama arizasi
gibi yorumlandigindan mutlaka bir hata olusturur.

Motor serbest durus yapar (¢alisiyorsa). Aktivasyon anahtari veya guvenlik rélesi
kontaklari agik durumdayken, surtici yeniden baslayamaz. Kontaklar kapandiktan
sonra, resetleme gerekli olabilir (31.22 parametresinin ayarina bagli olarak). surticu
surlcuyl baslatmak icin yeni bir start komutu gereklidir.
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Onay testini iceren baslatma

Bir glivenlik fonksiyonunun glvenli bir sekilde ¢alismasini saglamak igin, dogrulama gereklidir.
Makinenin nihai montajcisi bir onay testi gerceklestirerek fonksiyonu onaylamaldir.

» guvenlik fonksiyonunun ilk baslatiimasinda

» guvenlik fonksiyonuna iligkin herhangi bir degisiklikten sonra (devre kartlari, kablo,
bilesen, ayar vb.)

» guvenlik fonksiyonuna iligkin herhangi bir bakim ¢alismasindan sonra.

Yeterlilik

Guvenlik fonksiyonunun kabul testi, glivenlik fonksiyonu ile IEC 61508-1 madde 6 geregince
fonksiyonel glivenlik hakkinda bilgi sahibi, uzman ve vasifli bir kisi tarafindan
gercgeklestiriimelidir. Test prosedurleri ve raporu bu kisi tarafindan belgelenmeli ve
imzalanmalidir.

Onay testi raporlari

imzalanan onay testi raporlari makinenin kayit defterinde saklanmalidir. Rapor baslatma
faaliyetlerini ve test sonuclarini, ariza raporu ve ariza ¢ézim referanslarini icerecektir.
Degisiklik veya bakim dolayisiyla gergeklestirilien herhangi bir yeni degisiklik kayit defterine
kaydedilecektir.

Onay testi proseduru

Gulvenlik moment kapatma fonksiyonunun kablo baglantisi yapildiktan sonra, galismasini
asagidaki sekilde onaylayin.

Eylem

(<]

UYARI! [
Bu guvenlik talimatlarina uyun. Talimatlara uymamaniz halinde 6lim ya da yaralanma s6z
konusu olabilir veya ekipman zarar gorebilir.

Devreye alma sirasinda sirtict siriictiniin rahatca galistirilabildiginden ve durdurulabildiginden emin| [ ]
olun.

suriict suriclyd durdurun (galisiyorsa), giris giictind kapatin ve bir ayirici ile stirici strticinin gug ]
hattindan yalitin.

Kablo baglantisi semasina gére STO devresinin baglantilarini kontrol edin. ]
Ayiriciyl kapatin ve glicu agin. ]
Motor dururken STO fonksiyonunun galismasini test edin. ]

« siruct igin bir durdurma komutu verin (¢alisiyorsa) ve motor mili duruncaya kadar bekleyin.
sUrici suriclinin asagidaki sekilde galistigindan emin olun:

» STO devresini agin. 31.22 parametresinde “durduruldu” durumu igin bir gésterim tanimlanmissa,
sUrticl bir gosterim olusturur (bkz. yazilim kilavuzu).

» STO fonksiyonunun, siriict suriiciiniin galismasini engelledigini dogrulamak icin bir baglatma
komutu verin. suriicu bir uyari olusturur. Motor ¢alismaya baglamamalidir.

» STO devresini kapatin.

» TUm aktif hatalar resetleyin. siirlict suriiciiyl tekrar baglatin ve motorun normal sekilde galistigini
kontrol edin.
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Eylem

STO fonksiyonunun galigsmasini motor ¢alisirken test edin.

O]

« sUricu suriclyl baslatin ve motorun calistiindan emin olun.

» STO devresini agin. Motor durmalidir. 37.22 parametresinde “caligiyor” durumu igin bir gésterim
tanimlanmigsa, surlcu bir gésterim olusturur (bkz. yazim kilavuzu).

« Tum aktif hatalari resetleyin ve strlcl suriclyu baslatmaya galisin.

» Motor dururken yapilan ¢alisma testinde, motorun yukarida agiklandigi gibi durmaya devam ettiginden
vesurlcl surictndn galistigindan emin olun.

* STO devresini kapatin.

» Tum aktif hatalari resetleyin. suriict surliclyu tekrar baglatin ve motorun normal sekilde ¢alistigini
kontrol edin.

sUrticl surtcinln ariza tespitinin calismasini test edin. Motor stop edilebilir veya calistirilabilir. ]

» STO devresinin 1. kanalini (IN1'e gelen kablo) agin. Motor ¢aligiyorsa, serbest durus yapmalidir.
surtict surlci bir FA81 Glivenli Moment Kapatma 1 kaybi hata gosterimi olusturur (bkz. yazilim
kilavuzu).

» STO fonksiyonunun, stricisuricinun galismasini engelledigini dogrulamak igin bir baslatma komutu
verin. Motor galismaya baglamamalidir.

» STO devresini kapatin.

» TUm aktif hatalan resetleyin. siirlici suriciyu tekrar baslatin ve motorun normal sekilde galistigini
kontrol edin.

» STO devresinin 2. kanalini (IN2'ye gelen kablo) agin. Motor ¢alisiyorsa, serbest durus yapmalidir.
sUrtict surlci bir FA82 Giivenli Moment Kapatma 2 kaybi hata gosterimi olusturur (bkz. yazilim
kilavuzu).

» STO fonksiyonunun, strlicisuricinun galismasini engelledigini dogrulamak igin bir baslatma komutu
verin. Motor galismaya baglamamalidir.

» STO devresini kapatin.

» TUm aktif hatalan resetleyin. siirlici suriciyU tekrar baslatin ve motorun normal sekilde galistigini
kontrol edin.

Glvenlik fonksiyonunun glivenli bir sekilde calistigini ve galismanin onaylandigini dogrulayan onay ]
testi raporunu belgeleyin ve imzalayin.
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Kullanim

1.

Aktivasyon anahtarini agin veya STO baglantisina baglanan guivenlik fonksiyonelligini
etkinlestirin.

surlcu kontrol Gnitesinin STO girislerine saglanan gli¢ kesilir ve sirtict kontrol Unitesi
cikis IGBT'lerinden gelen kontrol gerilimini keser.

Kontrol programi 31.22 parametresi ile tanimlandigi gibi bir gosterim olusturur (stricu
yazilim kilavuzuna bakin).

Motor serbest durus yapar (galisiyorsa). Aktivasyon anahtari veya guvenlik rélesi
kontaklari agik durumdayken, slriicl yeniden baglamayacaktir.

Aktivasyon anahtarini kapatarak veya STO baglantisina baglanan glvenlik
fonksiyonelligini resetleyerek STO'yu devre disi birakin.

Tekrar baglatmadan 6nce tum hatalari sifirlayin.

UYARI!
Guvenli moment kapatma fonksiyonu, surtci sricinin ana ve yardimci

devrelerinin gerilimini kesmez. Bu nedenle, stricl ya da motorun elektrikli pargalari
Uzerinde bakim g¢alismalari, yalnizca sirlci beslemeden yalitildiktan sonra
gerceklestirilebilir.

UYARI!
(Sadece sabit miknatish veya senkron reliktans [SynRM] motorlarda).

Coklu IGBT elektrik yari iletkeni arizasi durumunda, suricu, sistemi Glvenli moment
kapatma fonksiyonunun etkinlestiriimesinden bagimsiz olarak motor milini
maksimum 180/p derece (sabit miknatisl motorlarda) veya 180/2p derece (senkron
reliktans [SynRM] motorlarda) déndiren bir hizalama momenti Uretebilir. p kutup
cifti sayisini ifade eder.

Notlar:

Eger calisan bir stiriicti, Givenli moment kapatma fonksiyonu kullanilarak durdurulursa,
surdcl motor besleme gerilimini keser ve motor serbest durus yapar. Bu tehlikeye neden
oluyorsa veya kabul edilebilir bir durum degilse, Glvenli moment kapatma fonksiyonunu
etkinlestirmeden dnce uygun durdurma modunu kullanilarak surtcu surticiyt ve makineyi
durdurun.

Guvenli moment kapama fonksiyonu diger tiim suricu fonksiyonlarini gecersiz kilar.
Bu fonksiyon kasti sabotaj ve hatali kullanima kars! etkili degildir.

Guvenli moment kapatma fonksiyonu bilinen tehlikeli durumlari azaltmak igin
tasarlanmistir. Buna ragmen, her zaman olasi tim tehlikeler ortadan kaldirilamaz.
Makinenin montajcisi nihai kullaniciyi kalan riskler hakkinda bilgilendirmelidir.

Elektrik kesintisi sirasinda veya sirticiye sadece BAPO-xx yardimci gu¢ genisletme
modulinden gig verildiginde Guvenli moment kapatma teshisi kullanilamaz.
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Bakim

Devrenin galismasi baslatma sirasinda dogrulandiktan sonra STO fonksiyonu periyodik
dogrulama testleriyle korunmahdir. Yiksek talepli calisma modunda, maksimum koruma
testi arahidi 20 yildir. Dusuk talepli galisma modunda, maksimum dogrulama testi araligi 5
veya 2 yildir, bkz. Guivenlik verileri (sayfa 161). STO devresinin tim tehlikeli arizalarinin
dogrulama testi tarafindan tespit edilecegi kabul edilir. Dogrulama testini gerceklestirmek
icin, Onay testi prosediirii (sayfa 156) islemini yapin.

Not: Ayrica, elektromekanik ¢ikisi olan ¢ift kanalli, glvenlikle iligkili sistemler ile ilgili Avrupa
Onaylanmig Kuruluslar koordinasyonu tarafindan yayinlanan CNB/M/11.050 sayili Kullanim
Onerisi'ne bakin.

»  Guvenlik fonksiyonu igin glivenlik butinligu gereksinimi SIL 3 veya PL e (kat. 3 veya
4) olursa, fonksiyon igin dogrulama testi en az ayda bir defa gergeklestiriimelidir.

*  Guvenlik fonksiyonu igin gtvenlik butinligu gereksinimi SIL 2 (HFT = 1) veya PL d (kat.
3) olursa, fonksiyon icin dogrulama testi en az yilda bir defa gerceklestiriimelidir.
Sirdcinin STO fonksiyonu elektromekanik bilesen icermez

Dogrulama testine ek olarak, makine Uzerinde baska bakim prosedurleri gergeklestirilirken
fonksiyonun ¢alismasinin kontrol edilmesi tavsiye edilir.

surlcl surdcindn calistirdigr makinelerin rutin bakim programina yukarida agiklanan Guvenli
moment kapatma calisma testini dahil edin.

Devreye alma isleminden sonra herhangi bir kablo veya bilesenin degistiriimesi gerekirse
veya parametreler geri yuklenirse Onay testi prosed(irii (sayfa 156) bliminde belirtilen test
islemini gerceklestirin.

Yalnizca ABB onayli yedek pargalari kullanin.

Tdm bakim ve deneme testi faaliyetlerini makine kayit defterine kaydedin.

Yeterlilik

Guvenlik fonksiyonunun bakim ve deneme testi faaliyetleri, IEC 61508-1 madde 6 geregince
guvenlik fonksiyonu hakkinda bilgi sahibi, uzman bir nitelikli kisi tarafindan
gerceklestiriimelidir.
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Hata izleme

Gulvenli moment kapama fonksiyonunun normal galigsmasi sirasinda verilen goésterimler
surdcu kontrol programi 31.22 parametresiyle segilir.

Gulvenli moment kapatma fonksiyonu hata tanimlari iki STO kanalinin durumunu kargilikh
olarak karsgilastirir. Kanallarin ayni durumda olmamasi halinde, bir hata reaksiyon fonksiyonu
gerceklestirilir ve strtci bir "STO donanim arizasi" tetikler. STO'nun yalnizca bir kanal
etkinlestirme gibi yedekli olmayan bir durumda kullaniima girigsimi ayni reaksiyonu
tetikleyecektir.

surdcu tarafindan olusturulan gdésterimler ve harici hata tespiti icin kontrol Gnitesindeki bir
cikisa saglanan hata yonlendirme ve uyari gosterimleri ile ilgili ayrintili bilgi igin stricu
kontrol programi yazilim kilavuzuna bakin.

Gulvenli moment kapatma fonksiyonuna iliskin her tirli ariza ABB'ye bildiriimelidir.
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Guvenlik verileri

Gulvenli moment kapatma fonksiyonunun guvenlik verileri agagida verilmistir.

Not: Glvenlik verileri yedekli kullanim igin hesaplanmistir ve her iki STO kanalinin
kullaniimadigi durumlarda gecerli degildir.

PFH
SFF PFD PFD MTTF, DC T,
Kasa tipi SiL/ PL (T,=203) avg avg D cat. | sc |HFT |[ccF| ™
SiLcL (%) (Ty=2a) | (Ty=5a) (a) (%) (a)
(1/saat)
3 fazh Uy = 380...480 V

R1 3 e >90 8.00E-09 6.68E-05 1.67E-04 2568 290 3 3 1 80 20
R2 3 e >90 8.00E-09 6.68E-05 1.67E-04 2568 290 3 3 1 80 20
R3 3 e >90 8.00E-09 6.68E-05 1.67E-04 2569 290 3 3 1 80 20
R4 3 e >90 8.00E-09 6.68E-05 1.67E-04 2568 290 3 3 1 80 20

3AXD10000320081 D

* Gulvenlik degeri hesaplamalari icin asagidaki sicaklik profili kullanilir:
« AT =171,66 °C sicaklikta yilda 670 agma/kapatma c¢evrimi
« AT =61,66 °C sicaklikta yilda 1340 agma/kapatma ¢evrimi
« AT =10,0 °C sicakhkta yilda 30 agma/kapatma c¢evrimi
* 32 °C kart sicakhdi, strenin %2,0’sinde
* 60 °C kart sicakhgi, stirenin %1,5’'inde
* 85 °C kart sicakhdi, strenin %2,3’inde

« STO, IEC 61508-2'de tanimlandidi gibi bir A tipi glvenlik bilesenidir.
+ ligili anza modlart:
+ STO gercek olmayan hata verir (guvenli ariza)
+ STO talep edildiginde etkinlestiriimez
+  “Baski devre kartinda kisa devre” hata modunda bir hata istisnasi meydana gelmistir
(EN 13849-2, tablo D.5). Analiz, bir seferde tek bir ariza meydana geldigi varsayimina
dayanir.
*  STO tepki sureleri:
» STO reaksiyon sureleri (tespit edilebilir en kisa kesinti): 1 ms
+ STO tepki suresi: 5 ms (tipik), 12 ms (maksimum)
* Hata tespit stiresi: 200 ms'den daha uzun sire icin farkli durumlardaki kanallar
* Hata reaksiyon stresi: Hata tespit suresi + 10 ms

+  Gobsterge gecikmeleri

* STO hata gosterimi (parametre 37.22) gecikmesi: < 500 ms
*  STO uyari gosterimi (parametre 31.22) gecikmesi: < 1000 ms

Kisaltmalar
Kis. Referans Aciklama
Cat. EN ISO 13849-1 Bir kontrol sisteminin glvenlikle iligkili parcalarinin, hatalara karsi

direnclerine ve pargalarin yapisal dizenlenmeleri, hata algilamasi
ve/veya glvenilirliklerine gore elde edilen hata durumundan sonraki
davranisglarina gore siniflandiriimasi. Kategoriler sunlardir: B, 1, 2, 3
ve 4.

CCF EN ISO 13849-1 Temel nedenli ariza (%)
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Kis. Referans Aciklama

DC EN ISO 13849-1 Ariza teshis kapsami

HFT IEC 61508 Donanim hata toleransi

MTTFp EN ISO 13849-1 Tehlikeli arizaya ortalama stire: (Toplam yasam Unitesi sayisi) /
(toplam tehlikeli, tespit edilemeyen ariza sayisi) belirli bir 6lgiim ar-
aliginda ve belirtilen kosullarda

PFDayg IEC 61508 Talep halinde ortalama tehlikeli ariza olasiligi, yani, bir talep meydana
geldiginde belirtilen glivenlik fonksiyonunu yerine getirmek igin guiv-
enlikle ilgili sistemin ortalama kullanilabilir olmama durumu

PFH IEC 61508 Saatte ortalama tehlikeli ariza sikligi, yani, belirli bir zaman iginde
belirtilen giivenlik fonksiyonunu yerine getirmek igin gtivenlikle ilgili
sistemin ortalama tehlikeli ariza sikhgi

PL EN ISO 13849-1 Performans seviyesi. SIL, a...e dluzeylerine karsilik gelir

SC IEC 61508 Sistematik kapasite

SFF IEC 61508 Guvenli ariza orani (%)

SIL IEC 61508 Guvenlik butunliuk duzeyi (1...3)

SILCL IEC/EN 62061 Bir glivenlik fonksiyonu ya da alt sistemi igin talep edilebilen maksimum
SIL (seviye 1...3)

STO IEC/EN 61800-5-2 Glvenli moment kapatma

T4 IEC 61508-6 Dogrulama testi araligi. T4, glivenlik fonksiyonu veya alt sistem igin
olasiliksal hata oranini (PFH veya PFD) tanimlamada kullanilan bir
parametredir. SIL kapasitesini gegerli kilmak i¢in T'in maksimum ar-
aliginda bir dogrulama testi gergeklestirmek gereklidir. PL kapasitesini
(EN ISO 13849) gecerli kilmak i¢in ayni araliga uyulmalidir.
Ayrica Bakim bélumune bakin.

Twm EN ISO 13849-1 Gorev suresi: glivenlik fonksiyonu/cihazinin kullanim amacini kapsay-
an sure. Gorev suresi dolduktan sonra, guivenlik cihazi degistiriimelidir.
Verilen Ty, degerlerinin bir garanti veya teminat gibi gérilemeyecegini
unutmayin.

TUV sertifikasi

TUV sertifikasi internette www.abb.com/drives/documents adresinden temin edilebilir.
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Uygunluk beyani

AL HR HR
W

EU Declaration of Conformity

Machinery Directive 2006/42/EC

We

Manufacturer: ABB Oy

Address: Hiomotie 13, 00380 Helsinki, Finland.
Phone: +358102211

declare under our sole responsibility that the following product:
Frequency converter

ACS480-04
with regard to the safety function

Safe torque off

is in conformity with all the relevant safety component requirements of EU Machinery
Directive 2006/42/EC, when the listed safety function is used for safety component
functionality.

The following harmonized standards have been applied:

EN 61800-5-2:2007 A dju_?tab/e speed e/ec‘tnca/ power drive systems - Part 5-2: Safety
requirements - Functional

EN 62061:2005 + AC:2010 + Safety of machinery - Functional safety of safety-related electrical,

Al1:2013 + A2:2015 electronic and programmable electronic control systems

EN ISO 13849-1:2015 Safety of mach('nery - Safety-related parts of control systems. Part
1: General requirements

EN ISO 13849-2:2012 Safety of /T7acl.71'nery - Safety-related parts of the control systems.
Part 2: Validation

EN 60204-1: 2006 + A1:2009 + Safety of machinery - Electrical equipment of machines — Part 1:

AC:2010 General requirements

The following other standards have been applied:

IEC 61508:2010 Functlor?al safety of electrical / electronic / programmable
electronic safety-related systems
IEC 61800-5-2:2016 Adjustable speed electrical power drive systems - Part 5-2: Safety

requirements - Functional

The product[s] referred in this Declaration of conformity fulfil[s] the relevant provisions of
other European Union Directives which are notified in Single EU Declaration of conformity
3AXD10000594967.

Person authorized to compile the technical file:

Name and address: Risto Mynttinen, Hiomotie 13, 00380 Helsinki, Finland.

Helsinki, 9 Feb 2018

s -

Manufacturer representative: Vesa Kandell
Vice President, ABB
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14

BAPO-01 yardimci gug¢ genigletme
modulu

Bu bolumun igerigi
Bu bolim, istege baglh BAPO-01 yardimci gl¢ genisletme modulinin agiklamasini ve teknik
verilerini icerir.

Guvenlik talimatlari

UYARI!
Sdrucunun guvenlik talimatlarina uyun. Bunlara uymamaniz halinde 6lim

ya da yaralanma s6z konusu olabilir veya ekipman zarar goérebilir.

Donanim agiklamalari

BAPO-01 yardimci gu¢ genisletme moduli (opsiyon +L534) sirlclyle 24 V DC harici bir
yardimci gl¢ beslemesi kullanmaya izin verir. Strticl gu¢ kesintisi sirasinda stricu kontrol
kartina enerji vermek icin harici bir gli¢c beslemesi kullanilir.

BAPO-01 modulinin kontrol kartina (G/C, haberlesme) yedek gli¢ saglamak igin dahili
baglantilari vardir. Modulin icinde DC - DC geri donlsli donastirict gi¢ kaynagi vardir.
Bu gl¢ kaynagi, giris olarak 24 V DC kullanarak islemciyi ve iletisim baglantilarini strekli
calisir tutmak icin kontrol kartina 5 V DC c¢ikis verir.

Not: BAPO-01 bir pil degildir. Yalnizca harici bir gi¢ beslemesinin kullaniimasini saglar.

Kontrol kartina BAPO-01 moduliinden glg verilirken sirlici parametrelerini degistirirseniz,
96.07 PARAM KAYDET parametresinde degeri (1) KAYDET olarak ayarlayarak parametre
kaydetmeye zorlayin. Aksi halde, degistirilmis veriler kaydedilmez.
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Dluzen

1. BAPO-01 modlu

2. Kilitleme vidasi deligi
3. Dahili X100 konektor
4. Dahili X102 konektor

5. Topraklama rayi

O

!

Mekanik kurulum

Sdrucunin elektriksel kurulum kilavuzuna bakin.

Elektrik kurulumu

Harici glic beslemesini sirtclideki +24 V ve DGND terminallerine baglayin. Sarticinin
elektriksel kurulum kilavuzuna bakin.

Harici bir 24 V DC glg¢ beslemesini birkag strlcliye zincirlemeyin. Her surticlye tek bir
24V DC gug beslemesi veya bir yardimci glic beslemesinin ayri bir 24 V DC ¢ikisi Gzerinden
gug verilmelidir.
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24VDC (+) m . BAPO-01 |
| |
GND (-) DGND " | |
| : |
| i |
I ! |
: ! |
| | |
: ® —f |
1 | = |
| B | |
, @ A
| I e R |
| I
| S | |
S B
1 |Harici gl¢ kaynagi
2 |Siricu
3 |+24 V dahili
4 |Ana glg kaynagi
5 |+5V dahili

Devreye alma

BAPO-01 modulind yapilandirmak igin:
1. Sdruclye gug verin.
2. 95.04 Kontrol karti beslemesi parametresini 1 (Harici 24 V) olarak ayarlayin.

Teknik veriler

Yardimci gu¢ kaynagi igin gerilim ve akim degeri: +24 V DC %10, maks. 1000 mA
(danhili fan yaku dahil).

Gug kaybi: Maksimum yik 4 W ile gug kaybi




168 BAPO-01 yardimci gli¢ genisletme modiilii

Boyutlar:
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BIO-01 G/C genisletme modulu

Bu bolumun igerigi
Bu bolim, istege bagh BIO-01 G/C genigletme modulinin agiklamasini ve teknik verilerini

icerir.

Guvenlik talimatlari

UYARI!
Sdrucunun guvenlik talimatlarina uyun. Bunlara uymamaniz halinde 6lim

ya da yaralanma s6z konusu olabilir veya ekipman zarar goérebilir.

Donanim agiklamalari

Uriin genel bilgileri
BIO-01 opsiyon modulu (Opsiyon +L515), haberlesme ile birlikte kullanilacak bir G/C

genisletme moduludir. BIO-01 opsiyon moduli, surtci ve haberlesme modull arasina
kurulur.

BIO-01, g ilave dijital girigse (DI3, DI4 ve DI5), bir analog girise (Al1) ve yazilimda DIO1
olarak gegen (ancak sadece ¢ikis modunda ¢alisan) bir adet dijital gikisa DO1 sahiptir. DI4
ve DI5 frekans girigleri olarak ve DO1 frekans ¢ikigl olarak kullanilabilir.
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Dluzen

1. Kilitteme tirnagi

2. Opsiyon modiili yuvasi
3. Sasi vidasi

4. G/C konektorl

Mekanik kurulum

Surucunin elektriksel kurulum kilavuzuna bakin.

BIO-01 opsiyon moddullerini monte etmeden 6nce sasi vida strgusunun Ust konumda
oldugundan emin olun. Opsiyon modulini monte ettikten sonra, sasi vidasini sikistirin ve
surglyu alt konuma getirin.

BIO-01 opsiyon modulu kiti daha yuksek kablo kelepge plakasi ile gelir. BIO-01 opsiyon
modulinl baglayan kablolari topraklamak i¢in bu kablo kelepge plakasini kullanin.

Elektrik kurulumu

B10O-01 modulinde ¢ikarilabilir yaylh kelepge terminalleri bulunur. Cok bikimlid iletken
uclarinda yuksukler kullanin.

Asagidaki baglanti semasi, ABB standart makrosu (96.04 parametresi) varsayilan parametre
ayarlari secildiginde BIO-01 G/C genigletme modulli sUrtcd igin gegerlidir.

Son sutun terminalin konumunu goésterir: x = temel Unite, bos = BIO-01 modila.
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Baglanti Terminal |Acgiklama
+24 V Yardimci gerilim ¢ikisi +24 V DC, maks. 250 mA x
DGND  |Yardimci gerilim ¢ikigi ortak ucu x
e DCOM | TUmi igin dijital giris ortak ucu x
DGND
[DCOM DI Stop (0) / Start (1) x
——— DN DI2 ileri (0) / Geri (1) x
—— — DI2 DI3 Sabit frekans/hiz segimi
m Dl4 Sabit frekans/hiz segimi
——— DI4
~_ 1 D5 DI5 Rampa grubu 1 (0) / Rampa grubu 2 (1)
. _ | DIO1 DIO1 Yapilandiriimadi
Al Al1 Cikis frekansi/hizi ref.: 0...10 V DC
o |
& HE g’\?; +10V  |Referans gerilim +10 V DC (maks. 10 mA)
1T SCR GND  |Analog devre ortak / DG ortak
SGND SCR Sinyal kablosu blendaiji
IN1 SGND | Giivenli moment kapatma. Siriiciiniin baslatilabilmesi igin, | ~ x
E IN2 INT IN1 ve IN2 devrelerinin kapali olmasi gerekir. (Fabrika bagl-—
OUT1 antisi)
IN2 x
OUT1 x

Devreye alma

BI0O-01 moduila surici yazilimi tarafindan otomatik olarak tanimlanir. Girigleri yapilandirmak

icin strtcundn yazilim kilavuzuna bakin.

Teknik veriler

Kontrol baglantisi verileri: Yay tipi terminal bloklari. iletken boyutu terminaller tarafindan
kabul edilir: 0,2...1,5 mm? (24...16 AWG). Istisnai durum: Y(iksiiklii ve plastik mansonlu

cok biikiimlii bir iletken icin .maks. 0,75 mm? (18 AWG)

GND ve SCR terminallerinin dahili baglantilari:

9] 9| 0|+
gzzmg%éggoooocgog
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Boyutlar:
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16

BREL-01 role cikisi genisletme modulu

Bu bolumun igerigi
Bu bolim, istege bagli BREL-01 réle ¢ikis genisletme modulindn agiklamasini ve teknik
verilerini icerir.

Guvenlik talimatlari

UYARI!
Sdrucunun guvenlik talimatlarina uyun. Bunlara uymamaniz halinde 6lim

ya da yaralanma s6z konusu olabilir veya ekipman zarar goérebilir.

Donanim agiklamalari

Uriin genel bilgileri
BREL-01 rdle ¢ikis genisletme modull (opsiyon +L511) siriclye dort réle ¢ikisi ekler.
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Dluzen

. BREL-01 modulu

. Kilitteme vidasi deligi
. X103 konektdr

. X104 konektdr

. X105 konektdr

. X106 konektor

. Dahili X100 konektor
. Dahili X102 konektor

. Topraklama ray

© 00 N OO g A~ WO DN -

10. Topraklama vidasi

Mekanik kurulum

Sdrucunun elektriksel kurulum kilavuzuna bakin.

Elektrik kurulumu
Yeterli gerilim degerine sahip olan 0,5 ila 2,5 mm?2 (20 ila 14 AWG) kablo kullanin.

Bir enduktif ylk (réle veya kontaktér bobini, motor) baglarsaniz, réle kontaklarini varistor,
RC filtresi (AC) veya diyot (DC) ile koruyun. Koruyucu pargayi, mimkin oldugu kadar
endiktif yike yakin monte edin. Réle ¢ikislarina koruyucu bilesenler takmayin.
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Tanimlama Aciklama
X103 Maks. anahtarlama gerilimi: 250 V AC /30 V DC
1 COM |Ortak Maks. anahtarlama akimi: 2 A
2 NG Normal olarak kapall Galvanik olarak yalitildi.
3 NO Normal olarak agik
X104
1 COM |Ortak
2 NC Normal olarak kapali
3 NO Normal olarak agik
X105
1 COM |Ortak
2 NC Normal olarak kapali
3 NO Normal olarak agik
X106
1 COM |Ortak
2 NC Normal olarak kapali
3 NO Normal olarak agik

Devreye alma

BREL-01 moduluyle birlikte eklenen rdlelerin galismasini yapilandirmak igin:
1. Sdruclye gug verin.
2. 15.01 Genigletme modlilii tipi parametresini 5 (BREL) olarak ayarlayin.

3. Sdrucudeki kontrol panelini kullanin ve 15 G/C genisletme modUiliindeki 2 ila 5 numarali
role gikiglari icin parametreleri ayarlayin. Parametre agiklamalari igin, bkz. ACS480
standard control program firmware manual (3AXD50000047399 [ingilizce])

Yapilandirma parametreleri

BREL-01 modulindn yapilandirma parametreleri, grup 15 G/C genisletme modUilii igindedir.

Def / Fb-
Eq16/32

No. Ad/Deger Aciklama

15 G/C genisletme modiilii

15.01 |Genigletme modulu |Baglanmis olan yana monte genisletme modulinu ayarlar. Yok

tipi

BREL Taban somun réle genisletme modulu 5
15.02 |Tespit edilen genigl- |Siricide G/C genisletme modiuili tespit edildi. Yok

etme modulu

BREL Taban somun réle genisletme modulu 5
15.04 |RO durumu Roéle ¢ikislarinin durumu. 1=1

Bit 0 RO2 Rdle 2 ¢ikis durumu. 1 = agik / 0 = kapali

Bit 1 RO3 Roéle 3 ¢ikis durumu. 1 = agik / 0 = kapali

Bit 2 RO4 Role 4 ¢ikis durumu. 1 = agik / 0 = kapali

Bit 3 RO5 Réle 5 ¢ikis durumu. 1 = agik / 0 = kapali

15.05

RO zorlama segimi

Zorlama igin réle gikiglari segimi.
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No. Ad/Deger Aciklama Def / Fb-
Eq16/32
Bit 0 RO2 Roéle 2 ¢ikis durumu. 1 = zorlama igin segili / 0 = normal
Bit 1 RO3 Rdle 3 ¢ikig durumu. 1 = zorlama igin segili / 0 = normal
Bit 2 RO4 Roéle 4 ¢ikis durumu. 1 = zorlama igin segili / 0 = normal
Bit 3 RO5 Role 5 ¢ikis durumu. 1 = zorlama icin segili / 0 = normal
15.06 |RO zorlanmis veriler |Réle ¢ikisl zorlama. 1=1
Bit 0 RO2 Roéle 2 ¢ikis durumu. 1 = agik / 0 = kapal
Bit 1 RO3 Rdle 3 ¢ikig durumu. 1 = agik / 0 = kapali
Bit 2 RO4 Roéle 4 ¢ikis durumu. 1 = agik / 0 = kapal
Bit 3 RO5 Role 5 ¢ikig durumu. 1 = agik / 0 = kapali
15.07 |RO2 kaynagi Roéle ¢ikisi 2 kaynagi segimi.
Roéle ¢ikisi 2 agik. 0
Rdle ¢ikisi 2 kapali 1
Parametre listesinin tamami igin srtctiinin yazilim kilavuzuna | ...
bakin.
15.08 |RO2ACIK gecikmesi|Rodle ¢ikisi 2 icin etkinlestirme gecikmesini ayarlar. 0,0 sn
0.0...3000,0 sn Roéle ¢ikisi 2 icin etkinlestirme gecikmesi. 10=1s
15.09 |RO2KAPALI gecikm-|Rodle ¢ikisi 2 igin devre disi birakma gecikmesini ayarlar. 0,0 sn
esi
0.0...3000,0 sn Rdle ¢ikisi 2 igin devre digl birakma gecikmesi. 10=1s
15.10 |RO3 kaynagi Roéle ¢ikisi 3 kaynadi secimi.
Role ¢ikisi 3 acik. 0
Roéle ¢ikisi 3 kapall. 1
Parametre listesinin tamami igin strtctiinin yazilim kilavuzuna | ...
bakin.
15.11 |RO3 ACIK gecikmesi|Rodle ¢ikigi 3 icin etkinlestirme gecikmesini ayarlar. 0,0 sn
0.0...3000,0 sn Roéle ¢ikisi 3 icin etkinlestirme gecikmesi. 10=1s
15.12 |RO3 KAPALI gecikm-|Rodle ¢ikigi 3 icin devre disi birakma gecikmesini ayarlar. 0,0 sn
esi
0.0...3000,0 sn Roéle c¢ikisi 3 icin devre disi birakma gecikmesi. 10=1s
15.13 |RO4 kaynagi Roéle ¢ikisi 4 kaynadi secimi.
Rdle cikisi 4 acik. 0
Roéle gikisi 4 kapali. 1
Parametre listesinin tamami igin surictinin yazihm kilavuzunay...
bakin.
15.14 |RO4 ACIK gecikmesi|Rdle cikisi 4 igin etkinlestirme gecikmesini ayarlar. 0,0 sn
0.0...3000,0 sn Roéle ¢ikisi 4 icin etkinlestirme gecikmesi. 10=1s
15.15 |RO4 KAPALI gecikm-|Rdle ¢ikigi 4 icin devre disi birakma gecikmesini ayarlar. 0,0 sn
esi
0.0...3000,0 sn Roéle ¢ikisi 4 icin devre disi birakma gecikmesi. 10=1s
15.16 |RO5 kaynagi Role ¢ikisi 5 kaynagi secimi.
Roéle ¢ikisi 5 agik. 0
Réle ¢ikisi 5 kapali 1

Parametre listesinin tamami igin surtictinin yazihm kilavuzunay...

bakin.
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No. Ad/Deger Aciklama Def / Fb-
Eq16/32
15.17 |RO5 ACIK gecikmesi|Rodle ¢ikisi 5 igin etkinlestirme gecikmesini ayarlar. 0,0 sn
0.0...3000,0 sn Rdle cikisi 5 igin etkinlestirme gecikmesi. 10=1s
15.18 |RO5 KAPALI gecikm-|Rdle ¢ikisi 5 igin devre disi birakma gecikmesini ayarlar. 0,0 sn
esi
0.0...3000,0 sn Rdle ¢ikisi 5 igin devre digi birakma gecikmesi. 10=1s

Teknik veriler

Harici konektorler: Dort adet 3 pimli (1x3) yayh kelepge tipi terminal bloku, kalay kapli,
2,5 mm2 kablo boyutu, 5,0 mm dis.

Dabhili konektorler: Konektér X102 kontrol kartindan réle kontrol sinyalleri saglar: 1x8 pim
basligi, 2,54 mm dis, 33,53 mm ylikseklik. Konektér X100 BREL-01 igcinde kullanimda degil:
2x4 pim basligi, 2,54 mm dis, 15,75 mm yukseklik.
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Daha fazla bilgi

Uriin ve servis ile ilgili sorular

Uriin ile ilgili her tiirlii sorunuzu, séz konusu Uinitenin tip kodu ve seri numaras ile birlikte yerel
ABB temsilcinize yoneltin. ABB satis, destek ve servis noktalarina www.abb.com/searchchannels
adresinden ulasabilirsiniz.

Uriin egitimi

ABB Uriun egitimi hakkinda bilgi almak i¢in, new.abb.com/service/training adresine gidin.

ABB kilavuzlan hakkinda geri bildirimde bulunma

El kitaplanmz hakkindaki yorumlarnnmzi bekliyoruz. new.abb.com/drives/manuals-feedback-form
adresine gidin.

internetteki belge kiitiiphanesi

El kitaplarini ve diger Uriin belgelerini internette www.abb.com/drives/documents adresinde
PDF formatinda bulabilirsiniz.
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