HER AMACA UYGUN ABB SURUCULER

ACS480 siiructiler
Hizh kurulum ve bagslatma kilavuzu
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Giivenlik talimatlan

ACS480 Hardware manual (3AXD50000047392 [EN]) kilavuzunda bulunan
gtlivenlik talimatlarin okuyun.

UYARI! Fiziksel yaralanmalar veya élimleri ya da ekipman hasarim
A o6nlemek icin bu glivenlik talimatlarnina uyun. Kalifiye bir elektrikgi
degilseniz elektrik kurulumu ve bakim islerini yapmayin.
* Kurulumu yapana kadar siriicliyi paketinden gikarmayin. Paketten
¢ikardiktan sonra suriclyi toz, kahnt ve nemden koruyun.
* Gerekli kigisel koruyucu ekipmanlan kullanin: metal burunlu emniyet
ayakkabilan, koruyucu gézIlik, koruyucu eldiven vb.
* Tim muhtemel gerilim kaynaklarinin baglantisin kesin. Kilitleyin ve
etiketleyin.
* Sirlcude veya bagh ekipmanda enerji varken, siirlici, motor kablosu, motor,
kontrol kablolar veya kontrol devrelerinde bakim yapmayin.
* Besleme gerilimini kestikten sonra DC bara kondansatérlerindeki yikin
bosalmasi icin bes dakika bekleyin. Olgim yaparak
* DC bara terminalleri (UDC+, UDC-, R-) arasindaki DC gerilimin O V
oldugundan,
* DC bara terminalleri (UDC+, UDC-, R-) ve topraklama (PE) arasindaki DC
gerilimin O V oldugundan emin olun.
* Cihaza enerji veriimediginden emin olun. En az 1 Mohm empedansh bir
multimetre kullanmin. Sunlardan emin olun:
¢ sirici giris glict terminalleri (L1, L2, L3) ile topraklama (PE) arasindaki
gerilimin 0 V oldugundan,
* siricl giris glict terminalleri (L1, L2, L3) arasinda fazlar arasi gerilimin O
V oldugundan,
¢ siricl gikis terminalleri (T1/U, T2/V, T3/W) ile topraklama (PE)
arasindaki gerilimin O V oldugundan,
* siricl ¢ikis terminalleri (T1/U, T2/V, T3/W) arasinda fazlar aras1 gerilimin
0V oldugundan.
* Sabit miknatish senkron motor kullaniyorsamz, motor dénerken siirlicliye
bakim yapmayin. Dénen bir sabit miknatish senkron motor siiriicliye ve giris

glicl terminallerine enerji verir.
UYARI! Bu ekipmanin kurulumu, baslatiimasi ve cahstinlmasi ayrintih
A talimatlar gerektirir. ACS480 Hardware manual (3AXD50000047392
[EN]) ve ACS5480 Firmware manual (3AXD50000047399 [EN]) icindeki
ayrintih talimatlara bakin. Bu kilavuzlari ABB web sitesinden indirebilir
veya sevkiyatta kilavuzlarin basih kopyalarnn siparis edebilirsiniz. Bu kilavuzu
her zaman Unitenin yakininda tutun.

1. Kurulum alanini inceleyin

Siirticti pano kurulumu igin tasarlanmistir ve IP20/UL agik tip giris koruma
simfina sahiptir.

Kurulum alaninda asagidakilerden emin olun:

* Yeterli sogutma var ve sicak hava devridaim yapmyor.

* Sogutma icin slriicliniin Gzerinde ve altinda yeterli bos alan var. Bkz. Bos yer
gereksinimleri.

* Ortam kosullar uygun. Bkz. Ortam kosullari.

* Montaj yapilacak yiizeyin yamai degil ve siiriiciniin agirhgim tasiyabilir. Bkz.
Boyutlar ve agirfiklar.

® Suricinin yakinindaki malzemeler yamai degil.

2. Siiriicii kurulumu

Surlclyu vidalarla veya bir DIN rayina [Silindir Sapka, Gx Y =35 x 7,5 mm (1,4 x
0,3 ing)] takabilirsiniz.

Kurulum gereksinimleri:
* Sogutma havas igin slriiclintin Ustlinde ve altinda en az 75 mm (2,9 in¢) bos
alan oldugundan emin olun.

* R1, R2, R3 ve R4 siriclleri (dikey konumdan tam yatay konuma kadar) 90
dereceye kadar egimle monte edebilirsiniz.

* Birden fazla siirlicliyli yan yana monte edebilirsiniz. Yan yana montajda
surlculer arasinda 20 mm (0,8 ing) bosluk birakiimahdir.

UYARI! Siiriicliyl bas agad monte etmeyin. Sogutma havasi ¢ikiginin
A (her zaman Ustte) daima sogutma havasi girisinin (her zaman altta)
yukarisinda oldugundan emin olun.

Siirilicliyli vidalarla monte etmek icin

1. Montaj delikleri i¢in ylizeyi isaretleyin. <
Bkz. Boyutlar ve agirliklar. R3 ve R4 S N
sirdculeri bir montaj sablonuna e
sahiptir.

2. Montajvidalanicin delik agin ve uygun 2 W
dibel veya ankraj elemanlarnn takin. w

3. Vidalarn montaj deliklerine sikmaya D
baslayin. % e

Surlclyl montaj deliklerine takin.

5. Montaj vidalanm sikin.

Siiriiciliyli DIN rayina monte etmek igin

1. Kilitleme pargasim sola gekin.

2. Kilitleme diigmesini asag1 dogru basih
tutun.

3. Sdriucunin tst tirnaklarim DIN montaj
rayimin Ust kenarina yerlestirin.

4. Suriciyd DIN montaj rayinin alt
kenarina yerlestirin.

5. Kilitleme diigmesini birakin.
Kilitleme parcasim saga cekin.

7. SUriclinin diizgiin monte edildiginden
emin olun.

8. Sdriciyu ¢ikartmak icin, kilitleme
pargasim diiz tornavida ile agin.

3. Yahtim direncini 6lgme

Siirlicli: Surliclye zarar verebilecedi icin, slirliciniin Gzerinde gerilim toleransi
veya yahtim direnci testleri gerceklestirmeyin.

Giris glicii kablosu: Giris glici kablosunu baglamadan 6nce, giris glicl
kablosunun yahtimim &l¢iin. Yerel diizenlemelere uyun.

Motor ve motor kablosu:

1.  Motor kablosunun motora bagh oldugundan ve siiriicli gikis terminalleri T1/
U, T2/V ve T3/W'ye bagh olmadigindan emin olun.

2. Her bir faz iletkeni ile koruyucu topraklama
iletkeni arasindaki yahtim direncini 6lgmek icin )
1000 VDC gerilim kullanmin. Bir ABB motor igin
yahtim direnci 100 Mohm'dan fazla olmahdir (ohm)
(25°C/77°F sicakhkta). Diger motorlarin yahtim
direnci igin Ureticinin belgelerine bakin.
Motor igindeki nem yahtim direncini distrdr.
Motor icinde nem oldugunu diisiiniiyorsamz, motoru kurutun ve 8lcimi
tekrarlayin.

4. Kablolan segme

Kablo se¢im talimatlan igin siirlici donanim kilavuzuna bakin.
Not:

Girig glicii kablosu: IEC/EN 61800-5-1 icin iki adet koruyucu topraklama iletkeni
gereklidir.

Motor kablosu: ABB, en iyi EMC performansi i¢in simetrik blendajh kablo (VFD
kablosu) kullanmanizi énerir.

Kontrol kablosu: Analog sinyaller icin ¢ift blendajh bukimlu ¢ift kablo kullanin.
Dijital, role ve G/C sinyalleri icin ¢ift veya tek blendajh kablo kullamin. 24 V ve 115/
230 VAC sinyalleri ayni kabloda tagimayin.

5. Gii¢ kablolarim baglama
Baglant1 semasi (blendajh kablolar)

Kanallarda kablolama yapiyorsaniz, daha fazla bilgi icin stiriici donanim
kilavuzuna bakin.
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a. ki topraklama iletkeni. Topraklama iletkeninin kesit alam 10 mm? Cu (8
AWG) veya 16 mm?Z Al (6 AWG) (IEC/EN 61800-5-1) altindaysa iki iletken
kullamn. Ornegin, dérdiincii iletkene ek olarak kablo blendaji kullamn.

b. Ayn topraklama kablosu (hat taraf1). Dérdiinci iletkenin iletkenligi veya
blendaji koruyucu topraklama icin yeterli degilse kullanmn.

c. Ayn topraklama kablosu (motor tarafi). Blendajin iletkenligi koruyucu
topraklama icin yeterli deg@ilse veya kabloda simetrik yapih topraklama
iletkeni yoksa kullamin.

d. 360 derece kablo blendaj topraklanmasi. Bu, motor kablosu ile fren direnci
kablosu icin gereklidir ve giris glicli kablosu igin 6nerilir.

Baglant: prosediirii (blendajh kablolar)

Kanallarda kablolama yapiyorsaniz, daha fazla bilgi igin siiriicii donanim
kilavuzuna bakin.

kilavuzunda bulunan giivenlik talimatlarina uyun. Bunlara uymamaniz
halinde 6liim ya da yaralanma sz konusu olabilir veya ekipman zarar
gorebilir.
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UYARI! Sirlictiniin gli¢ kaynag sistemiyle uyumlu oldugundan emin
A olun. Tum surici tiplerini simetrik topraklamah TN-S sisteme

baglayabilirsiniz. UL (NEC) sirici tiplerini de kdse topraklamah
sisteme baglayabilirsiniz. Diger gli¢ kaynadi sistemleri i¢in EMC filtresi veya
toprak-faz varistori baglantisim kesmeniz gerekebilir. Daha fazla bilgi icin,
slirlici donanim kilavuzuna bakin.

1. Onkapad acin. On kapag acmak
icin, kilitleme vidasini gevsetin ve
6n kapadn kaldirin.

2. Motor kablosunu soyun.

3. Motor kablosu blendajim
motorun altinda topraklayin.

4. Motor kablosu blendajinm biikerek
bir demet haline getirin ve uygun
sekilde isaretleyip topraklama
terminaline baglayin.

5. Motor kablosunun faz
iletkenlerini T1/U, T2/V ve T3/W
motor terminallerine baglayin. Terminalleri 0,8 N-m (7 Ibf-in) tork degerinde
sikin.

6. Varsa, fren direnci kablosunu R-
ve UDC+ terminallerine baglayin.
Terminalleri 0,8 N-m (7 Ibf-in) tork
degerinde sikin. Blendajh bir
kablo kullanin ve topraklama
kelepgesi altinda topraklayin.

7.  Giris gli¢ kablosunu soyun.

8. Giris glicl kablosunun blendaji
varsa, bikerek bir demet haline
getirin ve isaretleyip topraklama
terminaline baglayin.

9. Giris guict kablosunun PE
iletkenini topraklama terminaline
bagdlayin. Gerekirse, ikinci bir PE
iletkeni kullamin.

10. Giris guicl kablosunun faz
iletkenlerini L1, L2 ve L3 girig
terminallerine baglayn.
Terminalleri 0,8 N-m (7 Ibf-in) tork
degerinde sikin.

11. Kablolar mekanik olarak siirlictiniin disina baglayin.

Not! Siriicliye, G/C veya haberlesme modiiliinii monte etmeden 6nce giig
verirseniz, stirlict bir uyan verir.

6. Haberlesme modiiliinii kurma

Haberlesme modiiliini kurmak igin (G/C modiilii veya haberlesme modili):
1. Onkapagi acin.

2. Haberlesme modulunin
kontaklarim suriciiniin
kontaklanyla hizalayin.

3. Haberlesme modiiliinii yerine
dikkatlice itin.

4. Kilitleme ¢ikintisin ice dogru itin.

Haberlesme modiilini tamamen
takip elektrik topraklamasi
yapmak icin kilitleme vidasim
sikin.

7. Kontrol kablolarim baglama

Baglant: prosediirii

Baglantilan sectiginiz uygulama makrosunun varsayilan kontrol baglantilarina
gore yapin. Fabrika varsayilan makrosu (ABB standart makrosu) baglantilan icin
bkz. Varsayilan G/C baglantilari (ABB standart makrosu). Diger makrolar icin,
bkz. ACS480 Firmware manual (3AXD50000047399 [EN]).

Not:
* G/C modili kullanmiyorsaniz ABB limited makrosunu segin.

* Bu, IEC ile uyumlu bir baglanti prosediirtidiir. UL (NEC) baglantisi igin
donanim kilavuzuna bakin.

Sinyal kablosu ciftlerinin bikimind, endiktif kuplaji dnlemek icin terminallere

mimkiin oldugunca yakin tutun.

1. Kontrol kablosunun dig
blendajinmn bir kismin topraklama
icin soyun.
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2. Dis blendaji topraklama tirnagina
topraklamak icin bir kablo bag
kullamin.

3. Kontrol kablosu iletkenlerini
siyrn.

4. iletkenleri dogru kontrol
terminallerine baglayin.
Terminalleri 0,5 N-m (4 Ibf-in¢)
torkla sikin.

5. Bikimli ciftlerin blendajlarim ve topraklama kablolarim SCR terminaline
baglayin. Terminalleri 0,5 N-m (4 Ibf-in) tork degerinde sikin.

6. Kontrol kablolarint mekanik olarak siriicliniin digina baglayin.
On kapadn kapatin ve kilitleme vidasim sikin.
Varsayilan G/C baglantilan (ABB standart makrosu)

Terminal Aciklama Temel
inite
Referans gerilimi ve analog G/C
] SCR Sinyal kablosu blendaji (ekran)
e All Cikis frekansi/mzi ref: 0...10 V
’_é o= AGND Analog girig devresi ortak ucu
o i i +10V Referans gerilimi 10 V DC
1..10kohm H Al2 Yapilanchrimadh
i AGND Analog giris devresi ortak ucu
r@ £ % % AO1 Cikis frekansi: 0..20 mA
o AO2 Cikis akimi: 0...20 mA
L’ AGND Analog ¢ikis devresi ortak ucu
maks. 500 ohm = "pa rici gerilim kaynadh ve programlanabilir dijital girisler
+24V Harici gerilim kaynag +24 VDC, maks. 250 mA X
DGND Yardimai gerilim kaynag ortak ucu X
E DCOM Tumd icin dijital giris ortak ucu X
— DI Stop (0)/Start (1) x
" DI2 ileri (0)/Geri (1) x
—"— DI3 Sabit frekans/hiz secimi
—" DI4 Sabit frekans/hiz secimi
—" DI5 Rampa grubu 1 (0)/Rampa grubu 2 (1)
L DI6 Yapilandinlmadh
Role qikiglan
RO1C Hazir x
4 RO1A :| 250 VAC/30 VDC x
K 1+— RO1B | 2A X
RO2C Cahsiyor
RO2A 250 VAC/30V DC
41— RozB N A
RO3C Hata (-1)
RO3A 250 VAC/30V DC
—H—D—’ RO3B l 2A
DO1 Listelenmemis
EIA-485 Modbus RTU
B+ Dahili Modbus RTU (EIA-485)
A-
DGND
Seri veri baglantisi sonlandirma anahtan
Glivenli moment kapatma
SGND Giivenli moment kapatma. Fabrika baglantisi. x
IN1 Sirliclinin X
E N2 devreye ahnmasr igin her iki devre de ~
oUTL kapatilmahdir. -
+24V Harici gerilim kaynadn. Alternatif terminaller
DGND taban Unitesiyle aym beslemeye sahiptir.
DCOM

Not: x temel Uinitedeki terminalleri ifade eder. Diger terminaller RIIO-01 G/ genisletme
modiilindedir (standart suriicii versiyonunda varsayilan olarak takihdr).


Sticky Note
The original English manual (code: 3AXD50000047400) has been revised. This translation is not valid any more. It will be updated later.


EIA-485 Modbus RTU terminalini siiriicliye baglama

Haberlesmeyi siirlictiniin kontrol Gnitesine takilmig olan RI10-01 moduliinin EIA-
485 Modbus RTU terminaline baglayin. Baglanti semasi asadida gosterilmistir.

Haberlesme kontrol cihazi = I I I

Sonlandirma AGIK D

Veri akig! Haberlesm
-f— Kontrol Word'i (CW)
-f——— Referanslar
Proses G/C (donglisel
—  Durum Word'i (SW) — /G (dBnglsel)
Gergek degerler ——
-
Patralme/tre Rt/W Servis mesajlan (déngusel
alep/yani - olmayan)
oN oN oN
ST ST OS]
a < 3 s < 8 - s <« 8
EEHE X EEEI EEEI 7
Sonlandirma Sonlandirma Sonlandirma AGIK
Surict Surict Sirict

1) Fieldbus"in her iki ucundaki cihazlarda sonlandirma ACIK olarak ayarlanmahdr.

Dahili Modbus RTU icin gecerli olan minimum parametreler:

Boyutlar ve agirhklar

Parametre Ayar

20.01 Extl commands Dahili haberlesme

22.11 Extl speed ref 1 (vector) EFBrefl
28.11 Extl frequency refl (scalar) EFB refl
31.11 Fault reset selection DIl

58.01 Protocol enable Modbus RTU
58.03 Node address 1 (default)

58.04 Baud rate 19,2 kbps (default)

58.05 Parity 8 EVEN 1 (default)

6. Diger parametreleri degistirmeniz gerekirse, manuel olarak yapabilirsiniz.
ACS5480 Firmware manual (3AXD50000047399 [EN]) kilavuzuna ve gegerli
haberlesme adaptori dokiimanlarina bakin.

Siirlicti tarafindan olusturulan uyan ve hatalar

D

« R « W, @5[21]
. —
0 210 [.21]
1
g T
1
1 | 0000000 @5[.21]
vy Ps o<%
Kasa Boyutlar ve agirhklar
tipi Y1 Y2 Y3 G D M1 M2 Agirhk
mm|in¢ | mm | in¢ [mm | in¢ [mm | in¢ [mm| in¢ [mm| in¢ [mm | in¢ | kg | pou
nd

Rl [205(8,1|223|88|176 (69| 73 | 2,8 (207| 8,2 |50 |20 191 |75 [1,77 (3,90

R2 |205|8,1|223|88|176 69| 97 | 3,8 [207] 82| 75 | 29 | 191 75 [2,35]5,19

R3 (205|8,1(220|8,7 (176 (6,9 | 172 | 6,8 |207| 8,2 (148| 5,8 | 191 | 7,5 |3,52| 7,76

8. Kontrol paneli montaji

Kontrol panelinin montaji igin:

Uyan Hata Agiklama

A2A1 2281 Uyan: Akim kalibrasyonu sonraki start sirasinda yapihr.
Hata: Cikis faz akirm Sl¢lim hatasi.

A2B1 2310 Asin akim. Cikis akim dahili limitten fazla. Buna bir topraklama hatas
veya faz kayb1 neden olabilir.

A2B3 2330 Topraklama kagadi. Genel olarak motorda veya motor kablosundaki

bir topraklama hatasimin neden oldugu yiik dengesizligi.

R4 |205(8,1|240(9,5|176 | 6,9 [260|10,2|212| 8,4 (238 9,4 [ 191 | 7,5 (6,02 13,3

A2B4 2340 Kisa devre. Motorda veya motor kablosunda bir kisa devre var.

3130 Girig faz1 kayb1. DC bara gerilimi osilasyonda.

Bos yer gereksinimleri

1. On kapag kapatin ve kilitleme
vidasim sikin.

2. Kontrol panelinin alt kenarim
yerine itin.

3. Kontrol panelinin tst kismim
yerine oturana kadar itin.

3181 Ters baglanti. Girig ve motor kablosu baglantilar yanhs.

A3A1L 3210 DC bara asin gerilimi. DC barada asin gerilim var.

Kasa Bos yer gereksinimleri
tipi Ustte Altta Yanlarda
mm in¢ mm in¢ mm ing
R1..R4 75 2,9 75 2,9 0 (o]

9. Siiriiciiyli devreye alma

Devreye alma ve siirlici parametreleri hakkinda bilgi icin, bkz. AC5480 Firmware
manual (3AXD50000047399 [EN]).

emin olun. Siirliciiniin kapagimn ve dahil olmasi halinde kablo
kutusunun yerinde oldugundan emin olun.

Motorun baslatildiginda tehlikeye neden olmayacagindan emin olun.
Hasar veya yaralanma riski varsa, motorun diger makinelerle
baglantisim kesin.

2 UYARI! Siirlicllyt devreye almadan énce, kurulumun tamamlandigindan

A3A2 3220 Disiik DC bara gerilimi. DC barada diisiik gerilim var.
3381 | Gikis fazi kaybi. Ug fazin ligli de motora bagh degil.
A5A0 5091 Guvenli moment kapatma. Guvenli moment kapatma (STO)

fonksiyonu agik.

6681 EFB haberlesme kaybi. Dahili haberlesmede kesinti.

7510 FBA A haberlesmesi. Siirlicii ile haberlesme adaptdri arasinda
haberlesme kayb1.

ATAB - Genisletme G/C konfigiirasyon hatasi. G/C modulu surtcliye monte
edilmemis veya ABB limited makrosu secili degil.

AFF6 - Tanimlama ¢ahsmasi. Motor ID run ¢ahsmasi sonraki start sirasinda
gerceklesir.

FA81 - Guvenli moment kapatma 1. Glivenli moment kapatma 1 devresi
kesilmis.

FA82 - Guvenli moment kapatma 2. Glvenli moment kapatma 2 devresi

Kullamar arabirimi hakkinda bilgi icin, bkz.
ACS-AP-x Assistant control panel user’s
manual (3AUA0000085685 [EN]).

\ N

kesilmis.

Uyar ve hatalarin tam listesi icin, bkz. AC5480 Firmware manual
(3AXD50000047399 [EN]).
Degerler

Aynintih teknik bilgiler igin, bkz. ACS480 Hardware manual (3AXD50000047392
[END).

IEC degerleri, Uy =400V

N
Kontrol panelinde ekranin altinda, karsihk - — -

; ied ! Cocal € ACS280 200 H: IEC tipi Giris | Bobinl Kasa
gelen komutlara erismek igin 04 o A . . -
programlanabilir tuslar ve meniide gezinip Sl;[pu[fraquency 0.00 ACS480-04-... de?er igirig Cikis degerleri tipi
parametre degerlerini degistirmek igin ok e Maks. | Nominal Hafif Agir
tuslan vardir. Yardim fonksiyonunu agmak 1> akim kullamm sartlarda sartlarda
icin "?" dligmesine basin. Mater torque 0.0 kullanim kullamm
. % .
ilk devreye alma: Options T Mo h h fmax N Py hda | Pd | Md | Pad
Motor verilerine (motor plakasindaki) A A A A kw A kw A kw
sahip oldugunuzdan emin olun.

g - 02A7-4 4,2 2,6 3,2 26 | 075 | 25 | 075 | 1,8 | 0,55 | Rl
1. Ana gici agik konumuna getirin.
03A4-4 53 33 47 33 | 11 31 11 | 26 | 075 | R1
04A1-4 6,4 4,0 5,9 40 | 15 38 | 15 | 33 11 R1
O5AT-4 9,0 5,6 72 56 | 22 53 | 22 | 40 | 15 R1
07A3-4 11,5 72 10,1 72 3,0 6,8 3,0 5,6 2,2 R1
09A5-4 15,0 9,4 13,0 9,4 4,0 8,9 4,0 72 3,0 R1
12A7-4 20,2 | 12,6 169 |126 | 55 | 120 | 55 | 94 | 40 R2
P, 018A-4 272 | 17,0 227 | 170 | 75 | 162 | 75 | 126 | 55 R3
2. Kullamar arabirimi dilini ok tuslarnyla -
secin ve sad tusla (OK) ayarlayin. Suomi 026A-4 40,0 | 25,0 30,6 25,0 | 11,0 23,8 | 11,0 | 17,0 75 R3
Francais 033A-4 450 | 320 | 450 [320( 150 | 30,5 | 150 | 250 | 11,0 | R4
Italiana 039A-4 50,0 | 38,0 57,6 38,0 | 18,5 | 36,0 | 18,5 | 32,0 | 15,0 R4
MNederlands 046A-4 56,0 | 450 | 68,4 |450| 220 | 428 | 220 | 380 | 185 | R4
Svenska 050A-4 60,0 | 50,0 | 81,0 |500 | 22,0 | 48,0 | 22,0 | 450 | 220 | R4
E=pafiol
e || UL (NEC) degerleri, Uy = 460 V (440...480 V), 60 Hz'de
OK »
P S&ecing : & UL (NEC) tipi | Girig | Bobinli Gikig degerleri Kasa
3. Startset-updgesinisecinvesagtusa [ois @ ACSdan 200 H: ACSA480-04-... | deger | giris _ tipi
(lleri) basin. - i Maks. Nominal Hafif Agrr sartlarda
Kurulum Asistam — akim kullamm sartlarda kullamm
Sorded kurulumu simdi yaplsin m? kullamm
Kurulumu at h h Imax N Py ha | Pud | Md | Pad
Ck ve clstrma srsnda gisterme
A A A A A h A h A h
Simdi degil P P P
02A1-4 3,4 2,1 3,6 21| 10 | 21 | 1,0 16 | 075 R1
- — 03A0-4 4,8 3,0 5.2 30 | 15 | 30 | 15 2,1 1,0 R1
1210 ileri
4. Yerellestirmeyi secin ve sagd tusa (ileri) okl ¥ ACSHED 1A 03A5-4 54 34 66 35 |20 | 34 | 20 | 30 L5 R
basin. v 04A8-4 7 4,8 8,0 48 | 30 | 48 | 20 3,4 2,0 R1
5. Devreye alma prosediiriinii Lokalizasyon — 06A0-4 96 | 60 | 1,2 | 60 | 30 | 60 | 30 | 40 | 20 | R
tamamlamak icin, ayarlama asistam girim varawlanlan. 07A6-4 12,2 7,6 14,4 76 | 50 | 76 | 50 4,8 3,0 R1
talep ettiginde ayarlarla degerleri HED . E—— O11A-4 17,6 11,0 18,8 | 11,0 | 75 | 11,0 | 75 76 5,0 R2
irin standardi (ingiliz alco birimi)
girin. 014A-4 22,4 | 14,0 252 | 14,0 [ 10,0 | 140 | 100 | 11,0 | 75 R3
!?irt hgbalarlggme a?apt?(rpyle haberllgagme 021A-4 33,6 | 21,0 34,0 | 21,0 | 150 | 21,0 | 150 | 14,0 | 10,0 R3
iletisimlerini ayarlamak i¢in, gegerli
haberlesme adaptéri el kitabina ve Geri 18:35 ileri 027A-4 319 | 210 500 | 270 | 200 | 270 | 200 | 120 | 150 R4
ACS480 Firmware manual 034A-4 447 | 340 | 64,0 | 34,0 | 250 | 34,0 250 | 270 | 20,0 | R4
(3AXD50000047399 [EN]) kilavuzuna basvurun. 042Aa 504 | 42,0 90,0 | 420 | 30,0 | 420 | 30,0 | 400 | 30,0 R&

Uniteyi yapilandirmak icin ayrica, Ana

menude Birincil ayarlar 6gesini de Lokal & — (% ALSHED 00 He
kullanabilirsiniz. Ana Menii
E: Temel Ayarlar »
-]
mS 6t .
| Al .
] Teshisler S
Cikig 20:35 Sec

Haberlesme

Surlclyl, haberlesme adaptéri modiilu veya dahili haberlesme arabirimi
Gzerinden seri bir iletisim baglantisina baglayabilirsiniz. Dahili haberlegsme
arabirimi, G/C modiiline dahildir ve Modbus RTU protokoliinii destekler. Tablo,
dahili Modbus iletisimi i¢in minimum parametre grubunu géstermektedir.
Haberlesme adaptori moddli ayarlar igin, ilgili belgelere bakin.

Not! Dahili Modbus, G/C moddli i¢in gegerlidir.
Dahili Modbus iletisimini yapilandirmak igin:

1. Haberlesme kablosunu ve gereken G/C sinyallerini baglayin. Bkz. Varsayilan
G/C baglantilar1 (ABB standart makrosu,).

2. Gerekirse, sonlandirma anahtarim ACIK konumuna getirin.
3. Siriclye glic verin.

4. ABB limited 2 kablolu makrosunu Birincil ayarlardan veya 96.04
parametresiyle segin.

5. Haberlesmeyi parametre listesinden yapilandirin.

Sigortalar

Sigortalar, devre kesiciler ve manuel motor korumalan hakkinda daha fazla bilgi
icin, bkz. ACS$480 Hardware manual (3AXD50000047392 [EN]).

Ortam kosullan

Gereklilikler Gahsma sirasinda (sabit kullamm igin kurulu)

Kurulum rakinm 400 V iiniteler: Deniz seviyesinin 0...4000 m S?...13123 ft) Gzerinde

(1000 m [3281 ft] lizerinde deger dislist ile)

-10...+60°C (14....140°F). 50°C (122°F) Uzerindeki sicakhklarda deger
diislisii gereklidir. Donmaya izin verilmemelidir.

Hava sicakhdn

Bagil nem 5... Yogusma olmadan %95

Kirlilik dizeyleri iletken toz olmamahdir

(IEC 60721-3-x) IEC 60721-3-3: 2002

Cevresel kosullann simflandirnimasi - Bolim 3-3: Cevresel parametre
gruplarnmn ve siddetlerinin simflandinimasi - Hava korumah
konumlarin sabit kullamim

Darbe (IEC 60068-2-27, | izin verilmez
ISTA 1A)

Serbest diisme izin verilmez

1) Rakima bagh deger diislisl: Entegre Réle Cikisi 1i¢in maksimum anahtarlama
gerilimi 4000 m'de (13123 ft) 30 V ise, 400 V Uniteler igin en fazla 4000 m (13123

ft) mimkindur (6r. Réle Cikisi 1'e 250 V baglamayin). 2000 m'ye (6562 ft) kadar

en fazla 250 V'a izin verilir.

4000 m (13123 ft) yUkseklikte 3 fazh 400 V suriici icin, sadece asagidaki gu¢
sistemlerine izin verilir: TN-S, TN-c, TN-CS, TT (k6sede topraklanmah degil).

Not: Yan yana montajda siricller arasinda 20 mm (0,8 in¢) bosluk birakilmahdir.

Sertifikalar
Gegerli sertifikalar Grin tipi etiketi Uzerinde gosterilmektedir.

ce W o & 7

rovnoms)
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LISTED
CE isareti UL RCM isareti EAC isareti EIP yesil WEEE TUV Nord
isareti isareti isareti isareti
Uygunluk beyam
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EU Declaration of Conformity

Machinery Directive 2006/42/EC

We
Manufacturer: ABB Oy
Address: Hiomotie 13, 00380 Helsinki, Finland.
Phone: +358102211
declare under our sole responsibility that the following product:
Frequency converter
ACS480-04
with regard to the safety function
Safe torque off

is in conformity with all the relevant safety component requirements of EU Machinery
Directive 2006/42/EC, when the listed safety function is used for safety component
functionality.

The following harmonized standards have been applied:

EN 61800-5-2:2007 Aa’/’us'table speed elecfn'cal power drive systems - Part 5-2: Safety
requirements - Functional
EN 62061:2005 + AC:2010 +

Al:2013 + A2:2015

Safety of machinery - Functional safety of safety-related electrical,
electronic and programmable electronic control systems

EN ISO 13849-1:2015 Safety of machr'nery - Safety-related parts of control systems. Part
1: General requirements

EN ISO 13849-2:2012 Safety of r.nacljine/y - Safety-related parts of the control systems.
Part 2: Validation

EN 60204-1: 2006 + A1:2009 +
AC:2010

Safety of machinery - Electrical equipment of machines — Part 1:
General requirements

The following other standards have been applied:

Functional safety of electrical / electronic / programmable
electronic safety-related systems

Adjustable speed electrical power drive systems — Part 5-2: Safety
requirements - Functional

IEC 61508:2010
IEC 61800-5-2:2016
The product[s] referred in this Declaration of conformity fulfil[s] the relevant provisions of

other European Union Directives which are notified in Single EU Declaration of conformity
3AXD10000594967.

Person authorized to compile the technical file:

Name and address: Risto Mynttinen, Hiomotie 13, 00380 Helsinki, Finland.

Helsinki, 9 Feb 2018

Pl -

Vesa Kandell
Vice President, ABB

Manufacturer representative:

ilgili belgeler

Belge Kod (ingilizce) Kod (tiirkge)

ACS480 drives hardware manual 3AXD50000047392 3AXD50000124497

ACS480 standard control program 3AXD50000047399 3AXD50000131785

firmware manual

ACS480 Quick installation and start-up 34XD50000047400 3AXD50000104918
guide

FDNA-01 DeviceNet adapter module 3AXD50000158515
quick guide
FENA-01/-11/-21 Ethernet adapter 34AUA0000093568

module user's manual
FMBT-21 Modbus/TCP adapter module 34XD50000158560
quick guide

FPBA-01 PROFIBUS DP adapter module 3AFE68573271
user's manual

FPNO-21 PROFINET adapter module
quick guide

3AXD50000158577

Bu iiriin icin gecerli cevrimici kilavuzlann listesi:

ACS480 kilavuzlar listesi

3AXD50000104918 Rev C TR
Orijinal kilavuz olan 3AXD50000047400

Cevrimigi videolar:

m4t=[a] [&]
¥

Rev C’den (2019-04-17) cevrilmistir

=m  [E]ale]
- :
O [=]

u
ACS480, PID kontrol
cihazinin yapilandiriimasi

ACS5480 Kurulumu

ACS5480 Pano montaji


http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000047399&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000047399&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000047400&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000158515&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AUA0000093568&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000158560&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AFE68573271&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=Launch
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000158577&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
https://www.youtube.com/watch?v=QET4piv_kTU
https://www.youtube.com/watch?v=QET4piv_kTU
https://www.youtube.com/watch?v=Zhe0FIfe0zQ
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=9AKK107045A4000&LanguageCode=en&DocumentPartId=&Action=Launch
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=9AKK107045A4000&LanguageCode=en&DocumentPartId=&Action=Launch
https://www.youtube.com/watch?v=QET4piv_kTU
https://www.youtube.com/watch?v=Zhe0FIfe0zQ
https://www.youtube.com/watch?v=nOQGM62gB70
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=9AKK107045A4000&LanguageCode=en&DocumentPartId=&Action=Launch
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=9AKK107045A4001&LanguageCode=en&DocumentPartId=&Action=Launch
https://www.youtube.com/watch?v=nOQGM62gB70
https://library.e.abb.com/public/4a74c57b6bac4c2a953853639b6c80f6/Link_List_ACS480.html
https://library.e.abb.com/public/2face016effc422182d9bb168c5414a6/Link_List_ACS480.html?x-sign=9ENgfWNi/iPc1aLHTk6C6I3NCWZgywKIIHO4FyrgyBCz8b563Tffv+LBIikdiTnj
https://library.e.abb.com/public/4a74c57b6bac4c2a953853639b6c80f6/Link_List_ACS480.html
http://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=9AKK106930A8739&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000047392&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000047392&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect

	Güvenlik talimatları
	1. Kurulum alanını inceleyin
	2. Sürücü kurulumu
	1. Montaj delikleri için yüzeyi işaretleyin. Bkz. Boyutlar ve ağırlıklar. R3 ve R4 sürücüleri bir montaj şablonuna sahiptir.
	2. Montaj vidaları için delik açın ve uygun dübel veya ankraj elemanlarını takın.
	3. Vidaları montaj deliklerine sıkmaya başlayın.
	4. Sürücüyü montaj deliklerine takın.
	5. Montaj vidalarını sıkın.
	1. Kilitleme parçasını sola çekin.
	2. Kilitleme düğmesini aşağı doğru basılı tutun.
	3. Sürücünün üst tırnaklarını DIN montaj rayının üst kenarına yerleştirin.
	4. Sürücüyü DIN montaj rayının alt kenarına yerleştirin.
	5. Kilitleme düğmesini bırakın.
	6. Kilitleme parçasını sağa çekin.
	7. Sürücünün düzgün monte edildiğinden emin olun.
	8. Sürücüyü çıkartmak için, kilitleme parçasını düz tornavida ile açın.

	3. Yalıtım direncini ölçme
	1. Motor kablosunun motora bağlı olduğundan ve sürücü çıkış terminalleri T1/ U, T2/V ve T3/W'ye bağlı olmadığından emin olun.
	2. Her bir faz iletkeni ile koruyucu topraklama iletkeni arasındaki yalıtım direncini ölçmek için 1000 VDC gerilim kullanın. Bir ABB motor için yalıtım direnci 100 Mohm'dan fazla olmalıdır (25°C/77°F sıcaklıkta). Diğer motorların ya...

	4. Kabloları seçme
	5. Güç kablolarını bağlama
	a. İki topraklama iletkeni. Topraklama iletkeninin kesit alanı 10 mm2 Cu (8 AWG) veya 16 mm2 Al (6 AWG) (IEC/EN 61800-5-1) altındaysa iki iletken kullanın. Örneğin, dördüncü iletkene ek olarak kablo blendajı kullanın.
	b. Ayrı topraklama kablosu (hat tarafı). Dördüncü iletkenin iletkenliği veya blendajı koruyucu topraklama için yeterli değilse kullanın.
	c. Ayrı topraklama kablosu (motor tarafı). Blendajın iletkenliği koruyucu topraklama için yeterli değilse veya kabloda simetrik yapılı topraklama iletkeni yoksa kullanın.
	d. 360 derece kablo blendajı topraklanması. Bu, motor kablosu ile fren direnci kablosu için gereklidir ve giriş gücü kablosu için önerilir.
	1. Ön kapağı açın. Ön kapağı açmak için, kilitleme vidasını gevşetin ve ön kapağı kaldırın.
	2. Motor kablosunu soyun.
	3. Motor kablosu blendajını motorun altında topraklayın.
	4. Motor kablosu blendajını bükerek bir demet haline getirin ve uygun şekilde işaretleyip topraklama terminaline bağlayın.
	5. Motor kablosunun faz iletkenlerini T1/U, T2/V ve T3/W motor terminallerine bağlayın. Terminalleri 0,8 N·m (7 lbf·in) tork değerinde sıkın.
	6. Varsa, fren direnci kablosunu R- ve UDC+ terminallerine bağlayın. Terminalleri 0,8 N·m (7 lbf·in) tork değerinde sıkın. Blendajlı bir kablo kullanın ve topraklama kelepçesi altında topraklayın.
	7. Giriş güç kablosunu soyun.
	8. Giriş gücü kablosunun blendajı varsa, bükerek bir demet haline getirin ve işaretleyip topraklama terminaline bağlayın.
	9. Giriş gücü kablosunun PE iletkenini topraklama terminaline bağlayın. Gerekirse, ikinci bir PE iletkeni kullanın.
	10. Giriş gücü kablosunun faz iletkenlerini L1, L2 ve L3 giriş terminallerine bağlayın. Terminalleri 0,8 N·m (7 lbf·in) tork değerinde sıkın.
	11. Kabloları mekanik olarak sürücünün dışına bağlayın.

	6. Haberleşme modülünü kurma
	1. Ön kapağı açın.
	2. Haberleşme modülünün kontaklarını sürücünün kontaklarıyla hizalayın.
	3. Haberleşme modülünü yerine dikkatlice itin.
	4. Kilitleme çıkıntısını içe doğru itin.
	5. Haberleşme modülünü tamamen takıp elektrik topraklaması yapmak için kilitleme vidasını sıkın.

	7. Kontrol kablolarını bağlama
	1. Kontrol kablosunun dış blendajının bir kısmını topraklama için soyun.
	2. Dış blendajı topraklama tırnağına topraklamak için bir kablo bağı kullanın.
	3. Kontrol kablosu iletkenlerini sıyırın.
	4. İletkenleri doğru kontrol terminallerine bağlayın. Terminalleri 0,5 N·m (4 lbf·inç) torkla sıkın.
	5. Bükümlü çiftlerin blendajlarını ve topraklama kablolarını SCR terminaline bağlayın. Terminalleri 0,5 N·m (4 lbf·in) tork değerinde sıkın.
	6. Kontrol kablolarını mekanik olarak sürücünün dışına bağlayın.
	7. Ön kapağı kapatın ve kilitleme vidasını sıkın.

	Proses G/Ç (döngüsel)
	8. Kontrol paneli montajı
	1. Ön kapağı kapatın ve kilitleme vidasını sıkın.
	2. Kontrol panelinin alt kenarını yerine itin.
	3. Kontrol panelinin üst kısmını yerine oturana kadar itin.

	9. Sürücüyü devreye alma
	1. Ana gücü açık konumuna getirin.
	2. Kullanıcı arabirimi dilini ok tuşlarıyla seçin ve sağ tuşla (OK) ayarlayın.
	3. Start set-up öğesini seçin ve sağ tuşa (İleri) basın.
	4. Yerelleştirmeyi seçin ve sağ tuşa (İleri) basın.
	5. Devreye alma prosedürünü tamamlamak için, ayarlama asistanı talep ettiğinde ayarlarla değerleri girin.
	1. Haberleşme kablosunu ve gereken G/Ç sinyallerini bağlayın. Bkz. Varsayılan G/Ç bağlantıları (ABB standart makrosu).
	2. Gerekirse, sonlandırma anahtarını AÇIK konumuna getirin.
	3. Sürücüye güç verin.
	4. ABB limited 2 kablolu makrosunu Birincil ayarlar'dan veya 96.04 parametresiyle seçin.
	5. Haberleşmeyi parametre listesinden yapılandırın.


	Parametre
	Ayar
	20.01 Ext1 commands
	Dahili haberleşme
	22.11 Ext1 speed ref 1 (vector)
	EFB ref 1
	28.11 Ext1 frequency ref1 (scalar)
	EFB ref1
	31.11 Fault reset selection
	DI1
	58.01 Protocol enable
	Modbus RTU
	58.03 Node address
	1 (default)
	58.04 Baud rate
	19,2 kbps (default)
	58.05 Parity
	8 EVEN 1 (default)
	6. Diğer parametreleri değiştirmeniz gerekirse, manuel olarak yapabilirsiniz. ACS480 Firmware manual (3AXD50000047399 [EN]) kılavuzuna ve geçerli haberleşme adaptörü dokümanlarına bakın.



	Sürücü tarafından oluşturulan uyarı ve hatalar
	Uyarı
	Hata
	Açıklama
	A2A1
	2281
	Uyarı: Akım kalibrasyonu sonraki start sırasında yapılır. Hata: Çıkış faz akımı ölçüm hatası.
	A2B1
	2310
	Aşırı akım. Çıkış akımı dahili limitten fazla. Buna bir topraklama hatası veya faz kaybı neden olabilir.
	A2B3
	2330
	Topraklama kaçağı. Genel olarak motorda veya motor kablosundaki bir topraklama hatasının neden olduğu yük dengesizliği.
	A2B4
	2340
	Kısa devre. Motorda veya motor kablosunda bir kısa devre var.
	3130
	Giriş fazı kaybı. DC bara gerilimi osilasyonda.
	3181
	Ters bağlantı. Giriş ve motor kablosu bağlantıları yanlış.
	A3A1
	3210
	DC bara aşırı gerilimi. DC barada aşırı gerilim var.
	A3A2
	3220
	Düşük DC bara gerilimi. DC barada düşük gerilim var.
	3381
	Çıkış fazı kaybı. Üç fazın üçü de motora bağlı değil.
	A5A0
	5091
	Güvenli moment kapatma. Güvenli moment kapatma (STO) fonksiyonu açık.
	6681
	EFB haberleşme kaybı. Dahili haberleşmede kesinti.
	7510
	FBA A haberleşmesi. Sürücü ile haberleşme adaptörü arasında haberleşme kaybı.
	A7AB
	-
	Genişletme G/Ç konfigürasyon hatası. G/Ç modülü sürücüye monte edilmemiş veya ABB limited makrosu seçili değil.
	AFF6
	-
	Tanımlama çalışması. Motor ID run çalışması sonraki start sırasında gerçekleşir.
	FA81
	-
	Güvenli moment kapatma 1. Güvenli moment kapatma 1 devresi kesilmiş.
	FA82
	-
	Güvenli moment kapatma 2. Güvenli moment kapatma 2 devresi kesilmiş.


	Değerler
	IEC tipi
	ACS480-04-...
	Giriş değer i
	Bobinl i giriş
	Çıkış değerleri
	Kasa
	tipi
	Maks. akım
	Nominal kullanım
	Hafif şartlarda kullanım
	Ağır şartlarda kullanım
	I1
	I1
	Imax
	IN
	PN
	ILd
	PLd
	IHd
	PHd
	A
	A
	A
	A
	kW
	A
	kW
	A
	kW
	02A7-4
	4,2
	2,6
	3,2
	2,6
	0,75
	2,5
	0,75
	1,8
	0,55
	R1
	03A4-4
	5,3
	3,3
	4,7
	3,3
	1,1
	3,1
	1,1
	2,6
	0,75
	R1
	04A1-4
	6,4
	4,0
	5,9
	4,0
	1,5
	3,8
	1,5
	3,3
	1,1
	R1
	05A7-4
	9,0
	5,6
	7,2
	5,6
	2,2
	5,3
	2,2
	4,0
	1,5
	R1
	07A3-4
	11,5
	7,2
	10,1
	7,2
	3,0
	6,8
	3,0
	5,6
	2,2
	R1
	09A5-4
	15,0
	9,4
	13,0
	9,4
	4,0
	8,9
	4,0
	7,2
	3,0
	R1
	12A7-4
	20,2
	12,6
	16,9
	12,6
	5,5
	12,0
	5,5
	9,4
	4,0
	R2
	018A-4
	27,2
	17,0
	22,7
	17,0
	7,5
	16,2
	7,5
	12,6
	5,5
	R3
	026A-4
	40,0
	25,0
	30,6
	25,0
	11,0
	23,8
	11,0
	17,0
	7,5
	R3
	033A-4
	45,0
	32,0
	45,0
	32,0
	15,0
	30,5
	15,0
	25,0
	11,0
	R4
	039A-4
	50,0
	38,0
	57,6
	38,0
	18,5
	36,0
	18,5
	32,0
	15,0
	R4
	046A-4
	56,0
	45,0
	68,4
	45,0
	22,0
	42,8
	22,0
	38,0
	18,5
	R4
	050A-4
	60,0
	50,0
	81,0
	50,0
	22,0
	48,0
	22,0
	45,0
	22,0
	R4

	UL (NEC) tipi ACS480-04-...
	Giriş değer i
	Bobinli giriş
	Çıkış değerleri
	Kasa
	tipi
	Maks. akım
	Nominal kullanım
	Hafif şartlarda kullanım
	Ağır şartlarda kullanım
	I1
	I1
	Imax
	IN
	PN
	ILd
	PLd
	IHd
	PHd
	A
	A
	A
	A
	hp
	A
	hp
	A
	hp
	02A1-4
	3,4
	2,1
	3,6
	2,1
	1,0
	2,1
	1,0
	1,6
	0,75
	R1
	03A0-4
	4,8
	3,0
	5,2
	3,0
	1,5
	3,0
	1,5
	2,1
	1,0
	R1
	03A5-4
	5,4
	3,4
	6,6
	3,5
	2,0
	3,4
	2,0
	3,0
	1,5
	R1
	04A8-4
	7,7
	4,8
	8,0
	4,8
	3,0
	4,8
	2,0
	3,4
	2,0
	R1
	06A0-4
	9,6
	6,0
	11,2
	6,0
	3,0
	6,0
	3,0
	4,0
	2,0
	R1
	07A6-4
	12,2
	7,6
	14,4
	7,6
	5,0
	7,6
	5,0
	4,8
	3,0
	R1
	011A-4
	17,6
	11,0
	18,8
	11,0
	7,5
	11,0
	7,5
	7,6
	5,0
	R2
	014A-4
	22,4
	14,0
	25,2
	14,0
	10,0
	14,0
	10,0
	11,0
	7,5
	R3
	021A-4
	33,6
	21,0
	34,0
	21,0
	15,0
	21,0
	15,0
	14,0
	10,0
	R3
	027A-4
	37,9
	27,0
	50,0
	27,0
	20,0
	27,0
	20,0
	12,0
	15,0
	R4
	034A-4
	44,7
	34,0
	64,0
	34,0
	25,0
	34,0
	25,0
	27,0
	20,0
	R4
	042A-4
	50,4
	42,0
	90,0
	42,0
	30,0
	42,0
	30,0
	40,0
	30,0
	R4


	Ortam koşulları
	Gereklilikler
	Çalışma sırasında (sabit kullanım için kurulu)
	Kurulum rakımı
	400 V üniteler: Deniz seviyesinin 0...4000 m (0...13123 ft) üzerinde (1000 m [3281 ft] üzerinde değer düşüşü ile)1)
	Hava sıcaklığı
	-10...+60°C (14....140°F). 50°C (122°F) üzerindeki sıcaklıklarda değer düşüşü gereklidir. Donmaya izin verilmemelidir.
	Bağıl nem
	5... Yoğuşma olmadan %95
	Kirlilik düzeyleri (IEC 60721-3-x)
	İletken toz olmamalıdır
	IEC 60721-3-3: 2002
	Çevresel koşulların sınıflandırılması - Bölüm 3-3: Çevresel parametre gruplarının ve şiddetlerinin sınıflandırılması - Hava korumalı konumların sabit kullanımı
	Darbe (IEC 60068-2-27, ISTA 1A)
	İzin verilmez
	Serbest düşme
	İzin verilmez


	Boyutlar ve ağırlıklar
	Kasa tipi
	Boyutlar ve ağırlıklar
	Y1
	Y2
	Y3
	G
	D
	M1
	M2
	Ağırlık
	mm
	inç
	mm
	inç
	mm
	inç
	mm
	inç
	mm
	inç
	mm
	inç
	mm
	inç
	kg
	pou nd
	R1
	205
	8,1
	223
	8,8
	176
	6,9
	73
	2,8
	207
	8,2
	50
	2,0
	191
	7,5
	1,77
	3,90
	R2
	205
	8,1
	223
	8,8
	176
	6,9
	97
	3,8
	207
	8,2
	75
	2,9
	191
	7,5
	2,35
	5,19
	R3
	205
	8,1
	220
	8,7
	176
	6,9
	172
	6,8
	207
	8,2
	148
	5,8
	191
	7,5
	3,52
	7,76
	R4
	205
	8,1
	240
	9,5
	176
	6,9
	260
	10,2
	212
	8,4
	238
	9,4
	191
	7,5
	6,02
	13,3


	Boş yer gereksinimleri
	Kasa tipi
	Boş yer gereksinimleri
	Üstte
	Altta
	Yanlarda
	mm
	inç
	mm
	inç
	mm
	inç
	R1...R4
	75
	2,9
	75
	2,9
	0
	0


	Sertifikalar
	CE işareti
	UL işareti
	RCM işareti
	EAC işareti
	EIP yeşil işareti
	WEEE işareti
	TÜV Nord işareti

	Uygunluk beyanı
	İlgili belgeler
	Belge
	Kod (İngilizce)
	Kod (türkçe)
	ACS480 kılavuzları listesi
	ACS480 Kurulumu


