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सुरक्षा िनदȶश
इस अÚयाय की िवषय-सूची
इस अÚयाय मɅ सुरक्षा िनदȶश शािमल हɇ, िजनका पालन करना आपके िलए तब अिनवायर् है, 
जब आप ड्राइव को èथािपत और संचािलत करते हɇ और ड्राइव पर रखरखाव करते हɇ। यिद 
आप सुरक्षा िनदȶशɉ की उपेक्षा करते हɇ तो चोट लग सकती है,  म×ृयु या क्षित हो सकती है।

इस मैनुअल मɅ चेताविनयɉ और नोɪस का उपयोग  
चेताविनयां आपको उन िèथितयɉ के बारे मɅ बताती हɇ जो चोट या म×ृयु का कारण बन सकती 
हɇ, या उपकरण को नुकसान पहंुचा सकती हɇ। वे आपको यह भी बताती हɇ िक खतरे को कैसे 
रोकɅ । नोɪस िकसी िवशेष िèथित या तØय की ओर Úयान आकिषर्त करते हɇ, या िकसी िवषय 
पर जानकारी देते हɇ।
मैनुअल इन चेतावनी संकेतɉ का उपयोग करता है:    

िवɮयुत चेतावनी िबजली से खतरɉ के बारे मɅ बताती है जो चोट या मौत का कारण 
बन सकते हɇ, या उपकरण को नुकसान पहंुचा सकते हɇ। 
सामाÛय चेतावनी  िबजली के अलावा अÛय कारणɉ से होने वाली उन पिरिèथितयɉ 
के बारे मɅ बताती है, जो चोट या मौत का कारण बन सकती हɇ, या उपकरण को 

नुकसान पहंुचा सकती हɇ।
इलेक्ट्रोèटैिटक संवेदनशील उपकरण चेतावनी आपको इलेक्ट्रोèटैिटक िडèचाजर् के 
जोिखम के बारे मɅ बताती है जो उपकरण को नुकसान पहंुचा सकता है।
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èथापना, èटाटर्-अप और रखरखाव मɅ सामाÛय सुरक्षा
ये िनदȶश उन सभी किमर्यɉ के िलए होते हɇ जो ड्राइव èथािपत करते हɇ और इस पर रखरखाव 
कायर् करते हɇ।

चेतावनी! इन िनदȶशɉ का पालन करɅ यिद आप उनकी उपेक्षा करते हɇ, तो चोट लग 
सकती है या म×ृयु हो सकती है, या उपकरण नçट हो सकता है।

• पैर की चोट से बचने के िलए धातु से बनी पैर की टोपी वाले सुरिक्षत जूतɉ का उपयोग 
करɅ। सुरक्षा×मक दèताने और लंबी आèतीन पहनɅ। कुछ भागɉ मɅ तीखे िकनारे होते हɇ।

• ड्राइव को सावधानी से संभालɅ।
• फे्रम R5…R8:
• एक उठाने वाले उपकरण के साथ ड्राइव को उठाएं। ड्राइव के उठाने वाले छेदɉ का 

उपयोग करɅ।
• ड्राइव को झुकाएं नहीं। ड्राइव भारी है और इसका गुǽ×वाकषर्ण कɅ द्र उÍच है। ड्राइव के 

पलटने से शारीिरक चोट लग सकती है। 

• ड्राइव को उãटा èथािपत न करɅ। इससे उपकरण को नुकसान हो सकता है
• गमर् सतहɉ से सावधान रहɅ। िवɮयुत अधर्चालकɉ के हीट िसकं्स जैसे कुछ िहèसे िबजली की 

आपूितर् िडèकनेक्ट होने के बाद थोड़ी देर के िलए गमर् रहते हɇ।
• ड्राइव को इसके पैकेज मɅ रखɅ या अÛयथा इसे िड्रिलगं और पीसने से पैदा होने वाली धूल 

और उभरे िकनारɉ से सुरिक्षत रखɅ जब तक िक आप इसे èथािपत न कर लɅ।
• èथािपत ड्राइव को धूल और उभरे िकनारɉ से सुरिक्षत रखɅ। ड्राइव के अंदर िवɮयुत 

प्रवाहकीय मलबे के जाने के कारण क्षित या खराबी हो सकती है।
• ड्राइव के अंदर ड्राइव कूिलगं पंखे को धूल अंदर खींचने से रोकने के िलए, शुǽ करने से से 

पहले ड्राइव के नीचे के के्षत्र को वैक्यूम से साफ़ करɅ।
• जब ड्राइव चलती है तो वायु के इनलेट और आउटलेट को कवर न करɅ।
• सुिनिæचत करɅ िक यहां पयार्Üत शीतलन है। अिधक जानकारी के िलए खंडèथापना साइट 

की जांच करनाको पçृठ 40 पर और थमर्ल हािनयां, कूिलगं डटेा और शोर  को पçृठ 132 
पर देखɅ।

• इससे पहले िक आप ड्राइव से वोãटेज को कनेक्ट करɅ, सुिनिæचत करɅ िक ड्राइव कवर 
लगाए गए हɇ। संचालन के दौरान कवर को लगाए रखɅ।
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• इससे पहले िक आप ड्राइव संचालन सीमाओं को समायोिजत करɅ, सुिनिæचत करɅ िक मोटर 
और सभी चािलत उपकरण िनिæचत की गई पूरी संचालन सीमाओं मɅ काम कर सकते हɇ। 

• इससे पहले िक आप ड्राइव िनयंत्रण प्रोग्राम के èवचािलत दोष रीसेट या èवचािलत 
पुनरारंभ कायर् को सिक्रय करɅ, सुिनिæचत करɅ िक कोई खतरनाक पिरिèथितयां नहीं हो 
सकती हɇ। ये कायर् ड्राइव को èवचािलत Ǿप से रीसेट करते हɇ और दोष या आपूितर् ब्रेक के 
बाद संचालन जारी रखते हɇ। 

• दस िमनट मɅ ड्राइव पावर-अप की अिधकतम संख्या पांच है बहुत अिधक पावरअप DC 
कैपिेसटसर् के चािजर्ंग सिकर् ट को नुकसान पहंुचा सकते हɇ।

• यिद आपने ड्राइव पर सुरक्षा सिकर् ट को जोड़ा है (उदाहरण के िलए, आपातकालीन èटॉप 
और सुरिक्षत टॉक़र्  ऑफ), तो शुǾआत मɅ उनका प्रमाणीकरण करɅ। सुरिक्षत टॉक़र्  ऑफ का 
प्रमाणीकरण करने के िलए, ACS560 मानक िनयंत्रण प्रोग्राम फमर्वेयर 
मैनुअल(3AXD50000044997 [अंगे्रज़ी]) देखɅ। अÛय सुरक्षा सिकर् टɉ के प्रमाणीकरण के 
िलए, उनके साथ िदए गए िनदȶश देखɅ।

Úयान दɅ:
• यिद आप प्रारंभ कमांड के िलए एक बाहरी İोत चुनते हɇ और यह चालू है, और प्रारंभ 

कमांड लेवल-िट्रगर िकया गया है, तो दोष रीसेट के बाद ड्राइव तुरंत शुǾ हो जाएगी। 
पैरामीटर 20.02Ext1 आरंभ िट्रगर प्रकार और 20.07Ext2 आरंभ िट्रगर प्रकार परैामीटर 
को ACS560 मानक िनयंत्रण प्रोग्राम फमर्वेयर मैनुअल, (3AXD50000044997 [अंगे्रज़ी]) 
मɅ देखɅ। 

• जब िनयंत्रण èथान èथानीय (टेक्सट èथानीय पैनल की शीषर् पंिक्त पर नहीं िदखाया गया 
है और पैरामीटर 19.17. èथानीय िनयंत्रण अक्षम के मूãय को अक्षम िकया गया है) पर 
सेट नहीं होता है, िनयंत्रण पैनल पर èटॉप कंुजी ड्राइव को नहीं रोकेगी।

• R0…R5 फे्रम फ़ीãड मɅ मरàमत योग्य नहीं हɇ। एक खराब ड्राइव की मरàमत करने का 
प्रयास न करɅ; बदलने के िलए अपने èथानीय प्रितिनिध से संपकर्  करɅ। 
R6…R8 फे्रम की अिधकृत åयिक्तयɉ ɮवारा मरàमत की जा सकती है।
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èथापना, èटाटर्-अप और रखरखाव मɅ िवɮयुत सुरक्षा
 िबजली के काम से पहले सावधािनयां
ये चेतावनी उन सभी किमर्यɉ के िलए है जो ड्राइव, मोटर केबल या मोटर पर काम करते हɇ। 

चेतावनी! इन िनदȶशɉ का पालन करɅ यिद आप उनकी उपेक्षा करते हɇ, तो चोट लग 
सकती है या म×ृयु हो सकती है, या उपकरण नçट हो सकता है। यिद आप एक योग्य 

इलेक्ट्रीिशयन नहीं हɇ, तो िबजली की èथापना या रखरखाव का काम न करɅ। िकसी भी 
èथापना या रखरखाव कायर् को शुǾ करने से पहले इन चरणɉ को सावधानी से पढ़Ʌ।
1. èपçट Ǿप से कायर् èथान की पहचान करɅ।
2. सभी संभािवत वोãटेज İोतɉ को िडèकनेक्ट करɅ।

• ड्राइव की िबजली की आपूितर् पर मुख्य िडèकनेक्टर को खोलɅ।
• सुिनिæचत करɅ िक रीकनेक्शन संभव नहीं है। िèथित को खोलने के िलए िडèकनेक्टर 

को लॉक करɅ और िडèकनेक्टर के साथ एक चेतावनी नोिटस संलग्न करɅ। 
• िनयंत्रण केबलɉ पर काम करने से पहले आप िनयंत्रण सिकर् टɉ से िकसी भी बाहरी ऊजार् 

İोत को िडèकनेक्ट करɅ। 
• आपके ɮवारा ड्राइव को िडèकनेक्ट करने के बाद, हमेशा 5 िमनट तक इंतजार करɅ 

तािक जारी रखने से पहले मÚयवतीर् सिकर् ट कैपेिसटर िडèचाजर् िकया जा सके। 
3. कायर् èथान मɅ िकसी अÛय ऊजार्युक्त भागɉ को संपकर्  से दरू रखɅ।
4. नंगे कंडक्टर के करीब होने पर िवशेष सावधानी बरतɅ।
5. मापɅ िक èथापना को डी-एनजार्इज़ (ऊजार्मुक्त) कर िदया गया है। 

• कम से कम 1 Mohm की प्रितबाधा के साथ एक मãटीमीटर का उपयोग करɅ। 
• सुिनिæचत करɅ िक ड्राइव इनपुट पावर टिमर्नलɉ (L1, L2, L3) और ग्राउंिडगं टिमर्नल 

(PE) के बीच वोãटेज 0 V के करीब है।
• सुिनिæचत करɅ िक ड्राइव डीसी टिमर्नलɉ (UDC+ and UDC-) और ग्राउंिडगं टिमर्नल 

(PE) के बीच वोãटेज 0 V के करीब है। 
6. èथानीय िनयमɉ ɮवारा आवæयक अèथायी ग्राउंिडगं èथािपत करɅ। 
7. िवɮयुत èथापना कायर् के प्रभारी åयिक्त से काम करने की अनुमित मांगɅ।

 अितिरक्त िनदȶश और नोɪस

चेतावनी! इन िनदȶशɉ का पालन करɅ यिद आप उनकी उपेक्षा करते हɇ, तो चोट लग 
सकती है या म×ृयु हो सकती है, या उपकरण नçट हो सकता है।

• यिद आप IT िसèटम (एक अनग्राउंडेड पावर िसèटम या उÍच प्रितरोध-ग्राउंडडे [30 ओम 
से अिधक] पावर िसèटम) पर ड्राइव èथािपत करते हɇ, तो ग्राउंड-टू-फ़ेज़ वेिरèटर को 
िडèकनेक्ट करɅ; अÛयथा वेिरèटर सिकर् ट क्षितग्रèत हो सकता है। पçृठ 72 देखɅ।
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यिद आप IT िसèटम (एक अनग्राउंडडे पावर िसèटम या उÍच प्रितरोध-ग्राउंडडे [30 ओम से 
अिधक] पावर िसèटम) पर ड्राइव èथािपत करते हɇ, तो आंतिरक EMC िफãटर को िडèकनेक्ट 
करɅ; अÛयथा िसèटम EMC िफ़ãटर कैपेिसटसर् के माÚयम से जमीन के िवभव से जुड़ा होगा। 
इससे ड्राइव को जोिखम या नुक्सान हो सकता है। पçृठ 71 देखɅ। 
Úयान दɅ: आंतिरक EMC िफ़ãटर को िडèकनेक्ट करने से संचािरत उ×सजर्न बढ़ जाता है और 
ड्राइव EMC अनुकूलता काफी कम हो जाती है। खंड  EMC अनुकूलता और मोटर केबल 
लंबाई  को पçृठ 136 पर देखɅ।
• यिद आप कोने-पर ग्राउÛडेड TN िसèटम पर ड्राइव को èथािपत करते हɇ, तो आंतिरक 

EMC िफ़ãटर का िडèकनेक्ट करɅ; अÛयथा िसèटम EMC िफ़ãटर कैपिेसटसर् के माÚयम 
से जमीन के िवभव से जुड़ा होगा। यह ड्राइव को नुकसान पहंुचाएगा। पçृठ 73 देखɅ। 
Úयान दɅ: आंतिरक EMC िफ़ãटर को िडèकनेक्ट करने से संचािरत उ×सजर्न बढ़ जाता है 
और ड्राइव EMC अनुकूलता काफी कम हो जाती है। खंड  EMC अनुकूलता और मोटर 
केबल लंबाई को पçृठ 136 पर देखɅ।

• समिवभव बॉिÛडगं के एक के्षत्र के भीतर ही ड्राइव से जुड़ ेसभी ELV (अितिरक्त कम 
वोãटेज) सिकर् टɉ का उपयोग करɅ, अथार्त, ऐसे के्षत्र के भीतर, जहां सभी एक साथ सुलभ 
प्रवाहकीय भाग िवɮयुत Ǿप से जुड़ ेहɉ तािक उनके बीच होने वाले खतरनाक वोãटेज को 
रोका जाए। आप इसे उिचत फेक्टरी ग्राउंिडगं से प्राÜत कर सकते हɇ, अथार्त, यह सुिनिæचत 
करɅ िक सभी एक साथ सुलभ प्रवाहकीय भागɉ को इमारत की सुरक्षा×मक अथर् (PE) बस 
से ग्राउंड िकया गया हɇ।

• ड्राइव या ड्राइव मॉɬयूल पर इÛसुलेशन या वोãटेज सहन परीक्षण न करɅ।
Úयान दɅ:
• जब इनपुट पावर चालू होता है, तो ड्राइव के मोटर केबल टिमर्नल खतरनाक वोãटेज पर 

होते हɇ, भले ही मोटर चल रही है या नहीं।
• DC और ब्रेक रेिज़èटर टिमर्नल (UDC+, UDC-, R+ और R-) खतरनाक वोãटेज पर 

होते हɇ।
• बाहरी तारɅ िरले आउटपुट (RO1, RO2 और RO3) के टिमर्नलɉ को खतरनाक वोãटेज 

प्रदान कर सकती हɇ।
• सुरिक्षत टॉकर्  ऑफ कायर् मुख्य और सहायक सिकर् टɉ से वोãटेज को नहीं िनकालता है। यह 

कायर् जानबूझकर की गई तोड़फोड़ या दǽुपयोग के प्रित प्रभावी नहीं है।

चेतावनी! जब आप मुिद्रत सिकर् ट बोडɟ को संभालते हɇ तो ग्राउंिडगं कलाई बɇड का 
उपयोग करɅ। बोडɟ को अनावæयक Ǿप से èपशर् न करɅ। बोडɟ मɅ इलेक्ट्रोèटैिटक िडèचाजर् 
के प्रित संवेदनशील घटक होते हɇ।
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 ग्राउंिडगं
ये िनदȶश सभी किमर्यɉ के िलए होते हɇ जो िवɮयुत èथापना के िलए िजàमेदार होते हɇ, िजसमɅ 
ड्राइव की ग्राउंिडगं शािमल है।

चेतावनी! इन िनदȶशɉ का पालन करɅ यिद आप उÛहɅ अनदेखा करते हɇ, तो चोट या मौत 
हो सकती है, या उपकरण की खराबी हो सकती है, और िवɮयुत चुàबकीय हèतके्षप बढ़ 

सकता है।

• यिद आप एक योग्य इलेिक्ट्रिशयन नहीं हɇ, तो ग्राउंिडगं का काम न करɅ।
• ड्राइव, मोटर और आस-पास के उपकरण को हमेशा िबजली की आपूितर् के सुरक्षा×मक अथर् 

(PE) बस से ग्राउंड करɅ। यह किमर्यɉ की सुरक्षा के िलए आवæयक है। उिचत ग्राउंिडगं 
िवɮयुत चुàबकीय उ×सजर्न और हèतके्षप को भी कम कर देता है। 

• एक बहु-ड्राइव èथापना मɅ, प्र×येक ड्राइव को अलग से िबजली की आपूितर् के सुरक्षा×मक 
अथर् (PE) बस के साथ कनेक्ट करɅ।

• सुिनिæचत करɅ िक सुरक्षा×मक अथर् (PE) कंडक्टर की पयार्Üत चालकता है।  पावर केबलɉ 
का चयन करना खंड को पçृठ 54 पर देखɅ। èथानीय िनयमɉ का पालन करे।

• िबजली के केबल की ढालɉ को ड्राइव के सुरक्षा×मक अथर् (PE) टिमर्नलɉ से कनेक्ट करɅ।
• िवɮयुत चुàबकीय गड़बिड़यɉ को कम करने के िलए केबल की प्रिविçटयɉ मɅ िबजली और 

िनयंत्रण केबल ढालɉ का 360° ग्राउंिडगं बनाएं।
Úयान दɅ:
• आप पावर केबल ढाल को ग्राउंिडगं कंडक्टर के Ǿप मɅ केवल तब उपयोग कर सकते हɇ, 

जब उनकी चालकता पयार्Üत है।
• मानक IEC/EN 61800-5-1 (खंड 4.3.5.5.2.) के िलए आवæयक है िक चंूिक ड्राइव का 

सामाÛय èपशर् करंट 3.5 mA AC या 10 mA DC से अिधक है, आपके िलए िनिæचत 
सुरक्षा×मक अथर् (PE) कनेक्शन  का उपयोग करना अिनवायर् है। इसके अितिरक्त, 
• मूल सुरक्षा×मक अिथर्ंग कंडक्टर के बराबर क्रॉस-अनुभागीय के्षत्र का दसूरा सुरक्षा×मक 

अथर् कंडक्टर èथािपत करɅ,
अथवा
• कम से कम 10 mm2 Cu या 16 mm2 Al के क्रॉस-अनुभागीय के्षत्र वाले सुरक्षा×मक 

अथर् कंडक्टर को èथािपत करɅ 
अथवा
• एक उपकरण èथािपत करɅ जो सुरक्षा×मक अथर् कंडक्टर टूट जाने पर èवत: िडèकनेक्ट 

हो जाता है।
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संचालन मɅ सामाÛय सुरक्षा
ये िनदȶश उन सभी किमर्यɉ के िलए हɇ जो ड्राइव को संचािलत करते हɇ।

चेतावनी! इन िनदȶशɉ का पालन करɅ यिद आप उनकी उपेक्षा करते हɇ, तो चोट लग 
सकती है या म×ृयु हो सकती है, या उपकरण नçट हो सकता है।

• ड्राइव की िबजली की आपूितर् पर िडèकनेक्टर के साथ मोटर को िनयंित्रत न करɅ; इसके 
बजाय, ड्राइव के I / O टिमर्नलɉ के माÚयम से कंट्रोल पनैल की èटाटर् (प्रारंभ) और èटॉप 
(बंद) कीज़ या कमांड का उपयोग करɅ।

• िकसी दोष को रीसेट करने से पहले ड्राइव को èटॉप (बंद) कमांड दɅ। यिद आपके पास 
èटाटर् (प्रारंभ) कमांड के िलए एक बाहरी İोत है और èटाटर् चालू है, तो दोष रीसेट के तुरंत 
बाद ड्राइव तुरंत शुǾ होगा, जब तक िक आप पãस èटाटर् के िलए ड्राइव को कॉिÛफ़गर 
नहीं करते हɇ। फमर्वेयर मैनुअल देखɅ।

• ड्राइव िनयंत्रण प्रोग्राम के èवचािलत दोष रीसेट कायɟ को सिक्रय करने से पहले, सुिनिæचत 
करɅ िक कोई भी खतरनाक िèथितयां घिटत नहीं हो सकती हɇ। ये कायर् ड्राइव को 
èवचािलत Ǿप से रीसेट करते हɇ और दोष के बाद संचालन जारी रखते हɇ।

Úयान दɅ: जब िनयंत्रण èथान èथानीय पर सेट नहीं है, तो कंट्रोल पैनल पर èटॉप कंुजी ड्राइव 
को रोक नहीं पाएगी। जब ड्राइव हɇड मोड मɅ नहीं है, कंट्रोल पैनल पर ऑफ कंुजी ड्राइव को 
नहीं रोकेगी।
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मैनुअल का पिरचय
इस अÚयाय की िवषय-सूची
यह अÚयाय इस मैनुअल की उपयुक्तता, लिक्षत दशर्कɉ और उɮदेæय का वणर्न करता है। यह 
इस मैनुअल की िवषय-सूची का वणर्न करता है और अिधक सूचना के िलए संबंिधत मैनुअãस 
की सूची को संदिभर्त करता है। अÚयाय मɅ िडलीवरी, ड्राइव को èथािपत करने और शुǽ करने 
की जांच करने के िलए चरणɉ का एक Ýलोचाटर् भी शािमल है।   Ýलोचाटर् इस मैनुअल मɅ 
अÚयायɉ/खंडɉ को संदिभर्त करता है।

उपयुक्तता
यह मैनुअल ACS560 ड्राइवɉ पर लागू होता है।

लिक्षत दशर्क
पढ़ने वाले से िबजली, तार िबछाने, िबजली के भागɉ और िबजली के ढांचागत प्रतीकɉ की 
बुिनयादी बातɉ को जानने की उàमीद की जाती है। 
मैनुअल िवæव भर के पढ़ने वालɉ के िलए िलखा गया है। SI और इàपीिरअल दोनɉ इकाईयɉ 
को दशार्या जाता है। संयुक्त राçट्र मɅ èथापनाओं के िलए िवशेष US िनदȶश िदए जाते हɇ।  

मैनुअल का उɮदेæय
यह मैनुअल ड्राइव की èथापना की योजना बनाने, èथापना करने, और सिवर्स करने के िलए 
आवæयक सूचना प्रदान करता है।
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इस मैनुअल की िवषय-सूची
इस मैनुअल मɅ िनàनिलिखत अÚयाय शािमल हɇ:
• सुरक्षा िनदȶश (पçृठ 11) ऐसे सुरक्षा िनदȶश प्रदान करते हɇ िजनका आपके ɮवारा ड्राइव की 

èथापना करने, शुǽआत करने, संचालन करने और सिवर्स करने के समय पर पालन करना 
अिनवायर् है।

• मैनुअल का पिरचय(यह अÚयाय, पçृठ 19) इस मैनुअल की उपयुक्तता, लिक्षत दशर्क, 
उɮदेæय और िवषय-सूची का वणर्न करता है। इसमɅ त×काल èथापना और शुǽआत करने 
का Ýलोचाटर् भी शािमल है। अंत पर, यह शÞदɉ और संिक्षÜत Ǿपɉ की सूची प्रदान करता 
है।  

• संचालन िसɮधांत और हाडर्वेयर का िववरण(पçृठ 25) संचालन िसɮधांत, लेआउट, पावर 
कनेक्शन और िनयंत्रण इंटरफेस, प्रकार िनधार्रण लेबल और प्रकार िनधार्रण जानकारी का 
सिक्षÜत मɅ वणर्न करता है। 

• यांित्रक èथापना (पçृठ 39) यह वणर्न करता है िक èथापना वाले èथान की जांच कैसे 
करनी है, कैसे खोलना है, िडिलवरी की जांच और यांित्रक तौर पर ड्राइव की èथापना कैसे 
करनी है।

• िवɮयुत èथापना की योजना बनाना (पçृठ 53) यह वणर्न करता है िक ड्राइव की िवɮयुत 
èथापना की योजना कैसे बनानी है, उदाहरण के िलए, मोटर और ड्राइव की अनुकूलता की 
जांच और तारɉ, संरक्षणɉ और केवल Ǿिटगं का चयन कैसे करना है।

• िवɮयुत èथापना (पçृठ 69) यह वणर्न करता है िक असɅबली के रोधन और IT (भूसंपकर्  न 
की गई) और कोने पर भूसंपकर्  की गई TN प्रणािलयɉ की अनुकूलता की जांच कैसे करनी 
है। िफर यह दशार्ता है िक पावर और िनयंत्रण केबलɉ को कैसे जोड़ना है, वकैिãपक 
मोɬयूलɉ को कैसे èथािपत करना है और PC के साथ कैसे जोड़ना है।  

• èथापना जांच-सूची (पçृठ 107) मɅ शुǽआत करने से पहले ड्राइव की यांित्रक और िवɮयुत 
èथापना की जांच करने के िलए जांचसूची शािमल है। 

• रखरखाव और हाडर्वेयर िनदान (पçृठ 109) मɅ िनवारक रखरखाव िनदȶश और LED सूचक 
िववरण शािमल हɇ। 

• तकनीकी डटेा (पçृठ 121) मɅ ड्राइव के तकनीकी िववरण शािमल हɇ जैसे िक CE और 
अÛय िचéनɉ के िलए आवæयकताओं को पूरा करने के िलए प्रावधानɉ के साथ-साथ रेिटगं, 
आकार और तकनीकी आवæयकताएं।  

• पिरमाप आरेख (पçृठ 149) ड्राइव के पिरमाण िचत्रɉ को दशार्ता है।
• रेिज़èटर (अवरोधक) ब्रेिकंग(page 159) tells how to select the brake resistor.
• सुरिक्षत टॉकर्  ऑफ प्रकायर् (पçृठ 169) STO िवशेषताओं, èथापना और तकनीकी डटेा का 

वणर्न करता है।
• du/dt िफãटर(page 185) tells how to select an external filter for the drive.
• आगे की जानकारी (िपछले कवर के अंदर, पçृठ 187) यह बताती है िक उ×पाद और सिवर्स 

पूछताछ कैसे करनी है, उ×पाद प्रिशक्षण पर सूचना कैसे प्राÜत करनी है, मैनुअल पर 
फीडबैक कैसे प्रदान करनी है और इंटरनेट पर दèतावेज़ɉ को कैसे खोजना है। 

संबंिधत दèतावेज़
पçृठ 2 (अगले कवर के अंदर) पर संबिंधत मैनुअल की सूची देखɅ।
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फे्रम (आकार) के ɮवारा वगीर्करण
ACS560 को फे्रमɉ (फे्रम के आकारɉ) R0…R8 मɅ िनिमर्त िकया जाता है। कुछ िनदȶश और 
अÛय सूचना जो कुछ खास फे्रमɉ के साथ संबंध रखती है, को फे्रम (R0…R8) के प्रतीक के 
साथ िचिÛहत िकया जाता है।  फे्रम को ड्राइव के साथ जुड़े प्रकार िनधार्रण लेबल पर िचिÛहत 
िकया जाता है, पçृठ 35 पर खंड प्रकार िनधार्रण लेबल देखɅ।
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त×काल èथापना और शुǽआत करने का Ýलोचाटर्  
कायर् देखɅ
अपने ड्राइव के फे्रम की पहचान करɅ: R0…R8. संचालन िसɮधांत और हाडर्वेयर का िववरण पçृठ 

25 पर प्रकार िनधार्रण कंुजी

èथापना की योजना करɅ: केबलɉ, आिद का चयन 
करɅ।
पिरवेश िèथितयɉ, रेिटंग और अपेिक्षत ठंडक हवा 
के प्रवाह की जांच करɅ।

पçृठ 53 पर िवɮयुत èथापना की योजना बनाना
पçृठ 121 पर तकनीकी डटेा

ड्राइव को खोलɅ और जांच करɅ। यांित्रक èथापना पçृठ 42 पर िडलीवरी को खोलना 
और जांचना, ŉेम R0…R2 , पçृठ 43 पर िडलीवरी 
को खोलना और जांचना, ŉेम R3...R4 , पçृठ 44 
पर िडलीवरी को खोलना और जांचना, ŉेम R5 , 
और पçृठ 45 पर िडलीवरी को खोलना और 
जांचना, ŉेम R6…R8 ।
.

यिद ड्राइव को IT (भूसंपकर्  न की गई) प्रणाली के 
साथ जोड़ा जाएगा, तो जांच करɅ िक आंतिरक 
EMC िफãटर और भूसंपकर् -से-फेज़ विरèटर जोड़ ेन 
जाएं।  यिद ड्राइव को कोने पर भूसंपकर्  की गई 
TN प्रणाली के साथ जोड़ा जाएगा, तो जांच करɅ िक 
आंतिरक EMC िफãटर को जोड़ा न जाए। 

संचालन िसɮधांत और हाडर्वेयर का िववरण पçृठ 
37 पर प्रकार िनधार्रण कंुजी
िवɮयुत èथापना पçृठ 69 पर IT (अनग्राउंडड) और 
कोने मɅ ग्राउंडड TN िसèटमɉ की अनुकूलता की 
जांच करना 

ड्राइव को एक दीवार पर èथािपत करɅ। पçृठ 39 पर यांित्रक èथापना

केबलɉ को Ǿट करɅ। िवɮयुत èथापना की योजना बनाना: पçृठ 60 पर 
केबलɉ को िबछाना 

इनपुट केबल और मोटर और मोटर केबल के रोधन 
की जांच करɅ।

िवɮयुत èथापना पçृठ 70 पर एसɅबली के 
इÛसुलेशन की जांच करना 

पावर केबलɉ को जोड़Ʌ। िवɮयुत èथापना पçृठ 76 पर पावर केबलɉ को 
कनेक्ट करना

िनयंत्रण केबलɉ को जोड़Ʌ। िवɮयुत èथापना पçृठ 91 पर िनयंत्रण केबलɉ को 
कनेक्ट करना 

èथापना की जांच करɅ। पçृठ 107 पर èथापना जांच-सूची

ड्राइव को शुǾ करɅ। ACS560 मानक िनयंत्रण प्रोग्राम फमर्वेअर 
मैनुअल (3AXD50000044997 [अंग्रज़ेी])
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शÞद और सिंक्षÜत Ǿप
शÞद/संिक्षÜत Ǿप åयाख्या
ACS-BP-S ड्राइव के साथ संचार के िलए मूलभूत िनयंत्रण पैनल, मूलभूत संचालक कीपैड। 

ACS560, ACS-BP-S मूलभूत िनयंत्रण पैनल को सपोटर् करता है।
ACS-AP-x ड्राइव के साथ संचार के िलए सहायक िनयंत्रण पैनल, िवकिसत संचालक कीपैड।

ACS560 Þलूटूथ इंटरफ़ेस के साथ ACS-AP-I, ACS-AP-S और ACS-AP-
W सहायक िनयंत्रण पैनल प्रकारɉ को सपोटर् करता है।

िनयंत्रण बोडर् सिकर् ट बोडर् िजसमɅ िनयंत्रण प्रोग्राम चलता है। 
संधािरत्र बɇक DC िलकं संधािरत्र को देखɅ।
CDPI-01 संचार एडÜेटर मॉɬयूल
CCA-01 कॉिÛफ़गरेशन एडÜेटर
CEIA-01 एàबेडड EIA-485 फीãडबस एडÜेटर मॉɬयूल
DC िलकं रेिक्टफायर और इÛवटर्र के बीच DC सिकर् ट
DC िलकं संधािरत्र ऊजार् भंडारण जो मÚयवतीर् सिकर् ट DC वोãटेज को िèथर करता है
DPMP-01 ACS-AP िनयंत्रण पैनल के िलए Üलेटफॉमर् माउंट करना (ÝलɅज माउंिटगं)
DPMP-02 ACS-AP िनयंत्रण पैनल के िलए Üलेटफॉमर् माउंट करना (सतह माउंिटगं)
ड्राइव AC मोटरɉ को िनयंित्रत करने के िलए आविृƣ कनवटर्र
EMC िवɮयुतचुबंकीय अनुǾपता
EFB एàबेडड फीãडबस
FBA फीãडबस एडÜेटर
FCAN-01 वैकिãपक CANopen एडÜेटर मॉɬयूल
FDNA-01 वैकिãपक DeviceNet एडÜेटर मॉɬयूल
FENA-11/-21 EtherNet/IP, Modbus TCP और PROFINET IO प्रोटोकॉलɉ के िलए 

वैकिãपक ईथरनेट एडÜेटर मोɬयूल
FPBA-01 वैकिãपक PROFIBUS DP एडÜेटर मॉɬयूल
फे्रम (आकार) ड्राइव के भौितक आकार को बताता है, उदाहरण के िलए R0 और R1।  ड्राइव 

के साथ संलग्न प्रकार िनधार्रण लेबल ड्राइव के फे्रम को दशार्ता है, पçृठ 37पर 
खंड प्रकार िनधार्रण कंुजीको देखɅ।

FSCA-01 वैकिãपक EIA-485 एडÜेटर मॉɬयूल
I/O इनपुट/आउटपुट
IGBT रोधक गेट बाइपोलर ट्रांिसèटर
मÚयवतीर् सिकर् ट DC िलकं देखɅ।
इÛवटर्र डायरेक्ट करंट और वोãटेज को आãटरनेिटगं करंट और वोãटेज मɅ बदल देता 

है। 
मैक्रो ड्राइव िनयंत्रण प्रोग्राम मɅ मानदंडɉ के पूवर्-पिरभािषत िडफॉãट मूãय। प्र×येक 

मैक्रो एक िनिæचत कायर् के िलए िनयत है। ACS560 फमर्वेअर मैनुअल 
(3AXD50000016097[अंग्रेज़ी]) को देखɅ।

NETA-21 दरूवतीर् िनगरानी साधन
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नेटवकर्  िनयंत्रण सामाÛय उɮयोिगक प्रोटोकॉल पर आधािरत फीãडबस प्रोटोकॉलɉ के साथ 
(CIPTM), जैसे िक DeviceNet और Ethernet/IP, ODVA AC/DC ड्राइव 
प्रोफाइल के Net Ctrl  और Net Ref  वèतुओं के प्रयोग के साथ ड्राइव का 
िनयंत्रण दशार्ता है।  अिधक जानकारी के िलए, www.odva.org, और 
िनàनिलिखत मैनुअलɉ को देखɅ:
• FDNA-01 DeviceNet एडÜेटर मॉɬयूल उपयोगकतार् का मैनुअल 

(3AFE68573360 [अंग्रेजी]), और
• FENA-01/-11/-21 ईथरनेट एडÜेटर मॉɬयूल उपयोगकतार् का मैनुअल 

(3AUA0000093568 [अंग्रेज़ी])।
मापदंड ड्राइव, या ड्राइव के ɮवारा मापे या गणना िकए गए संकेत के िलए उपयोगकतार् 

के ɮवारा समायोजन करने योग्य संचालन िनदȶश
PLC प्रोग्राम करने योग्य लॉिजक िनयंत्रक
PROFIBUS, 
PROFIBUS DP, 
PROFINET IO 

PI - PROFIBUS & PROFINET इंटरनेशनल के पंजीकृत टे्रडमाकर्

PTC सकारा×मक तापमान गुणांक (PTC) उन सामिग्रयɉ के बारे मɅ है िजनके 
तापमान को बढ़ाने पर िवɮयुत प्रितरोधकता मɅ वɮृिध होती।

R0, R1, … फे्रम (आकार)
रेिक्टफायर आãटरनेिटंग करंट और वोãटेज को डायरेक्ट करंट और वोãटेज मɅ बदल देता 

है।
SIL सुरक्षा पूणर्ता èतर। पçृठ 169 पर अÚयाय सुरिक्षत टॉकर्  ऑफ प्रकायर् को देखɅ।
STO सुरिक्षत टॉकर्  ऑफ। पçृठ 169 पर अÚयाय सुरिक्षत टॉकर्  ऑफ प्रकायर् को देखɅ।

शÞद/संिक्षÜत Ǿप åयाख्या

www.odva.org
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संचालन िसɮधांत और हाडर्वेयर का 
िववरण
इस अÚयाय की िवषय-सूची
इस अÚयाय मɅ संचालन िसɮधांत, लेआउट, प्रकार िनधार्रण लेबल और प्रकार िनधार्रण 
जानकारी का संके्षप मɅ वणर्न िकया गया है। यह िबजली के कनेक्शन और िनयंत्रण इंटरफेस 
के सामाÛय आरेख को भी िदखाता है।
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संचालन िसɮधांत
ACS560 एिसकं्रोनस AC इÛडक्शन मोटसर् को िनयंित्रत करने के िलए एक ड्राइव है।
नीचे िदया गया िचत्र ड्राइव के सरलीकृत मुख्य सिकर् ट आरेख को दशार्ता है।

 

 

1 संशोधक। आãटरनेिटगं करंट और वोãटेज को डायरेक्ट करंट और वोãटेज मɅ पिरवितर्त करता 
है।

2 DC िलकं। संशोधक और इÛवटर्र के बीच DC सिकर् ट।
3 इÛवटर्र। डायरेक्ट करंट और वोãटेज को आãटरनेिटंग करंट और वोãटेज मɅ पिरवितर्त करता है।
4 ŉेम R0…R2 मɅ अंत: िनिमर्त ब्रेक चोपर (R-, R+/UDC-, UDC+) और ŉेम R3 मɅ (R-, 

R+/UDC+)। जब आवæयक हो, ड्राइव के मÚयवतीर् DC सिकर् ट से अितिरक्त ऊजार् का संचालन 
ब्रेक रेिज़èटर मɅ करता है। जब DC िलकं वोãटेज एक िनिæचत अिधकतम सीमा से बढ़ जाता 
है तो चोपर संचािलत होता है। वोãटेज की वɮृिध आम तौर पर उÍच इनिशर्या मोटर के धीमे 
होने (ब्रेिकंग) के कारण होती है। जब आवæयक हो तो उपयोगकतार् ब्रेक रेिज़èटर को प्राÜत करता 
है और èथािपत करता है।

5 R4…R8 ŉेम मɅ बाहरी ब्रेक चोपर के िलए DC कनेक्शन (UDC+, UDC-)।

L1
L2
L3

T1/U
T2/V
T3/W

R- UDC+ 
R+

1 2 3

4

UDC-

5

ACS560

L1
L2
L3

T1/U
T2/V
T3/W

1 2 3
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लेआउट
ŉेम R0...R2
ŉेम R0 ड्राइव का लेआउट नीचे प्रèतुत िकया गया है। ŉेम आकार R1…R2, R0 के समान 
है, लेिकन इनकी एक अलग संरचना है।   

10 EMC िफãटर ग्राउंिडगं पɅच (EMC)।
R0…R2:  ड्राइव के बाईं तरफ।

11 इनपुट वोãटेज कनेक्शन (L1, L2, L3)।
12 मोटर कनेक्शन (T1/U, T2/V, T3/W) और 

ब्रेक कनेक्शन (R-, R+/UDC+, UDC-)। 
13 PE कनेक्शन (पावर लाइन)
14 अिथर्ंग कनेक्शन (मोटर)
15 अÛय अिथर्ंग कनेक्शन
16 फैन
17 I / O केबल की केबल बंडल èथापना िèथित

R0

7

10

8

9

13

6

16

11

14

15

17

121
1

3

2

1

45

1 èथापना िबदं ु(4)
2 कवर Üलेट
3 कवर Üलेट का पɅच
4 कंट्रोल पैनल
5 कंट्रोल पैनल का कनेक्शन
6 CCA-01 इंटरफेस
7 सामाÛय िबजली की आपूितर् और िवफलता 

वाली LED के िलए, पçृठ 119 पर खंडLEDs 
देखɅ।

8 I/O कनेक्शन। खंड बाहरी िनयंत्रण कनेिक्टंग 
टिमर्नल, ŉेम आकार R0…R2 को पçृठ 31 
पर देखɅ।

9 वोãटेज आिĮत रेिज़èटर ग्राउंिडगं पɅच (VAR) 
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ŉेम का आकार R3...R5

1
1

4

2

1 3

14

10
9

8 7

12
11

13

5

6

1 èथापना िबदं ु(4)
2 कवर Üलेट
3 कवर Üलेट का पɅच
4 कंट्रोल पनैल
5 कंट्रोल पनैल का कनेक्शन
6 CCA-01 इंटरफेस
7 सामाÛय िबजली की आपूितर् और िवफलता 

वाली LED के िलए,   पçृठ119 पर खंड 
LEDs देखɅ। 

8 I/O कनेक्शन। खंड बाहरी िनयंत्रण कनेिक्टंग 
टिमर्नल, ŉेम आकार R3...R5 को पçृठ 32 
पर देखɅ।

9 वोãटेज आिĮत रेिज़èटर ग्राउंिडगं िèवच 
(VAR) 

10 EMC िफãटर ग्राउंिडगं िèवच (EMC)।
11 इनपुट वोãटेज कनेक्शन (L1. L2. L3), 

मोटर कनेक्शन (T1/U. T2/V. T3/W) और 
ब्रेक कनेक्शन (R-. R+/UDC+, UDC-)। 

12 PE कनेक्शन (पावर लाइन)
13 अिथर्ंग कनेक्शन (मोटर)
14 फैन
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ŉेम R6…R8
ŉेम R6 ड्राइव का लेआउट नीचे प्रèतुत िकया गया है। ŉेम आकार R7…R8 समान हɇ, परंतु 
इनकी अलग संरचना है। 

1 èथापना िबदं ु(शीषर् पर 2 अंक और ŉेम बॉडी 
के तल पर 2 अंक)

2 कवर Üलेट
3 िलिÝटंग छेद (4)
4 मूल कंट्रोल पैनल
5 कंट्रोल पैनल का कनेक्शन
6 CCA-01 इंटरफेस
7 सामाÛय िबजली की आपूितर् और िवफलता 

वाली LED के िलए, पçृठ 119 पर खंडLEDs 
देखɅ।

8 I/O कनेक्शन। खंड बाहरी िनयंत्रण कनेक्शन 
टिमर्नल, ŉेम R6…R8 को पçृठ 33 पर देखɅ।

9 I / O केबल की केबल बंडल èथापना िèथित
10 I/O केबल की यांित्रक सहायता क्लɇप

11 िनयंत्रण टे्र के नीचे åयविèथत, वोãटेज 
आिĮत रेिज़èटर ग्राउÛड पɅच(VAR)।

12 दो EMC िफãटर ग्राउÛड पɅच, एक िनयंत्रण टे्र 
ब्रैकेट के नीचे åयविèथत और दसूरा बाईं तरफ 
और सुरक्षा कवच  
 के ऊपर åयविèथत होता है। 

13 सुरक्षा×मक कवर। सुरक्षा×मक कवर के नीचे: 
इनपुट वोãटेज कनेक्शन (L1, L2, L3), 
मोटर कनेक्शन (T1/U, T2/V, T3/W) और 
DC कनेक्शन (UDC+, UDC-)।

14 PE कनेक्शन (पावर लाइन)
15 अिथर्ंग कनेक्शन (मोटर)
16 एक प्राथिमक पंखा
17 सहायक पंखा

2

3

4

5

6

7

8

11

12

13

10
10

3

16

15
1

9

12

PE

17

14

1
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िबजली और िनयंत्रण कनेक्शनɉ का अवलोकन
नीचे तािकर् क आरेख ड्राइव के िबजली के कनेक्शन और िनयंत्रण इंटरफेस को दशार्ता है।  

1 वैकिãपक फ़ीãडबस एडÜेटर मॉɬयूãस के िलए िवकãप èलॉट 1
4 पैनल पोटर्।

L1

L2

L3

PE T1/U

T2/V

T3/W

M
3 ~

L1

L2

L3

PE

R-
UDC+
R+ UDC-

èलॉट 
11

.......... ..........

पैनल पोटर्
2
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 बाहरी िनयंत्रण कनेिक्टंग टिमर्नल, ŉेम आकार R0…R2
नीचे िदया गया िचत्र फ़ेम आकार R0 के बाहरी िनयंत्रण कनेिक्टंग टिमर्नल लेआउट का वणर्न 
करता है।  बाहरी िनयंत्रण कनैक्शन टिमर्नलɉ का लेआउट  ŉेमR1…R2 मɅ समान है, परंतु 
टिमर्नलɉ वाले कंट्रोल बोडर् का èथान ŉेमR3 मɅ अलग है।

X1A X1B

X1C X1D X5

X11 X3B X3C

X8

X7

X2

X4A

X3A

X4B X6 1

िववरण
X1 A…D एनालॉग इनपुट और आउटपटु
X2 सहायक वोãटेज आउटपुट
X3 A…C िडिजटल िसग्नल इनपुट
X4 A…B सुरक्षा टॉकर्  रɮदीकरण
X5 मोडबस अंत: िनर्िमर्त फ़ीãडबस
X6…X8 िरले 1 आउटपुट
X11 +24V DC वोãटेज आउटपुट
1 यह इंटरफ़ेस CCA-01 एडÜेटर 

कॉिÛफ़गरेशन के िलए उपयोग 
िकया जाता है  

R0…R2
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 बाहरी िनयंत्रण कनेिक्टंग टिमर्नल, ŉेम आकार R3...R5
 नीचे िदया गया िचत्र ŉेम आकार R3 के बाहरी िनयंत्रण कनेिक्टंग टिमर्नल लेआउट का 
वणर्न करता है।

X5

X4

X1

X2

X3

X14

X6

X7

X8

िववरण
X1 एनालॉग इनपुट और आउटपुट
X2 सहायक वोãटेज आउटपुट
X3 िडिजटल इनपटु
X4 सुरक्षा टॉकर्  रɮदीकरण
X5 मोडबस अंत: िनर्िमर्त फ़ीãडबस
X6…X8 िरले 1 आउटपुट...िरले 3 

आउटपुट
X13 िवकãप èलॉट 1 (फीãडबस 

एडÜेटर मॉɬयूल)
X14 िवकãप èलॉट2 (उपयोग नहीं 

िकया)
1 पैनल पोटर् (कंट्रोल पैनल का 

कनेक्शन)
2 यह इंटरफ़ेस CCA-01 एडÜेटर 

कॉिÛफ़गरेशन के िलए उपयोग 
िकया जाता है

3 सामाÛय िबजली की आपूितर् और 
िवफलता वाली LED के िलए, 
पçृठ 119 पर खंडLEDsदेखɅ।

1

2

3

X13
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 बाहरी िनयंत्रण कनेक्शन टिमर्नल, ŉेम R6…R8
ŉेम R6 ... R8 के बाहरी िनयंत्रण कनेक्शन टिमर्नलɉ का लेआउट नीचे िदखाया गया है। 

िववरण
X1 एनालॉग इनपुट और आउटपुट
X2 सहायक वोãटेज आउटपुट
X3 िडिजटल इनपुट
X4 सुरक्षा टॉकर्  रɮदीकरण
X5 मोडबस अंत: िनर्िमर्त फ़ीãडबस
X6…X8 िरले 1 आउटपुट...िरले 3 

आउटपुट
X10 इÛटरनल फ़ैन कनेक्शन
X13 िवकãप èलॉट 1 (फीãडबस 

एडÜेटर मॉɬयूल)
X14 िवकãप èलॉट 2 (उपयोग नहीं 

िकया)
1 पैनल पोटर् (कंट्रोल पनैल का 

कनेक्शन)
2 यह इंटरफ़ेस CCA-01 एडÜेटर 

कॉिÛफ़गरेशन के िलए उपयोग 
िकया जाता है

3 सामाÛय िबजली की आपूितर् और 
िवफलता वाली LED के िलए, 
पçृठ 119 पर खंडLEDs देखɅ।

X13

X10

X4

X5
X6

X7

X8

X1

X3

X2

X14

1

2

3
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चेतावनी! कंट्रोल बोडर् ग्राउÛड पर +24 V AC केबल को कनेक्ट न करɅ, जब एक बाहरी 24 V 
AC आपूितर् का उपयोग कर िनयंत्रण बोडर् मɅ िबजली जाती है।

कंट्रोल पैनल
कंट्रोल पैनल को िनकालने के िलए, शीषर् (1a) मɅ िरटेिनगं िक्लप को दबाएँ और इसे ऊपरी 
िकनारे (1b) से आगे खींचɅ। 

कंट्रोल पैनल को पुन: èथािपत करने के िलए, कंटेनर के तल को िèथित (1a) मɅ रखɅ, शीषर् 
(1b) मɅ िरटेिनगं िक्लप को दबाएँ और ऊपरी िकनारे (1c) पर कंट्रोल पैनल को धकेलɅ। 

1a

1b

1a

1b

1c
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कंट्रोल पैनल के उपयोग के िलए, ACS560 मानक िनयंत्रण प्रोग्राम फमर्वेयर मैनुअल 
(3AXD50000044997 [अंगे्रज़ी]) और ACS-AP-X सहायक कंट्रोल पनैल उपयोगकतार् के 
मैनुअल (3AUA0000085685 [अंगे्रज़ी])/ACS-BP-S मूल कंट्रोल पैनल उपयोगकतार् के 
मैनुअल (3AXD50000032527 [अंगे्रज़ी]) को देखɅ।

प्रकार िनधार्रण लेबल
प्रकार िनधार्रण लेबल मɅ IEC और NEMA रेिटगं, उिचत िचéनांकन और प्रकार िनधार्रण और 
सीिरयल नंबर शािमल हɇ, िजनसे प्र×येक ड्राइव की पहचान होती है। प्रकार िनधार्रण लेबल 
ड्राइव के बाईं ओर िèथत है, खंड ड्राइव पर लेबलɉ के èथान देखɅ। एक उदाहरण लेबल नीचे 
िदखाया गया है।    

सं
ख्या

िववरण

1 प्रकार िनधार्रण, खंड प्रकार िनधार्रण कंुजी को पçृठ37 पर देखɅ।
2 ŉेम (आकार)
3 सुरक्षा की िडग्री
4 आपूितर् वोãटेज रɅज मɅ सांकेितक रेिटगं्स, खंड रेिटगं को पçृठ 122 खंड इलेिक्ट्रकल पावर नेटवकर्  

का िवशेष वणर्न  को पçृठ 135 पर और खंड मोटर कनेक्शन डटेा को पçृठ 135 पर देखɅ।
इनपटु वोãटेज रɅज 3~ 380…480V AC। इसे िविशçट इनपुट वोãटेज èतरɉ के Ǿप मɅ प्रकार 
िनधार्रण लेबल मɅ इंिगत िकया गया है (U1) (3~ 400/480V AC)। 

5 माÛय िचéन
6 S/N: प्राǾप MYYWWXXXX के सीिरयल नंबर, जहां

M: िनमार्ता
YY: 16, 17, 18, … 2016, 2017, 2018 के िलए, …
WW: 01, 02, 03, … सÜताह 1, सÜताह 2, सÜताह 3, के िलए…

1

3 6

4

5

2
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 ड्राइव पर लेबलɉ के èथान

XXXXX
: 

0001 से हर हÝते शुǾ होने वाले पूणार्ंक

1   

2  

3   

सं
ख्या

िववरण

1

2

3
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प्रकार िनधार्रण कंुजी
प्रकार िनधार्रण मɅ ड्राइव के िविनदȶशɉ और कॉिÛफ़गरेशन पर जानकारी शािमल है। आप ड्राइव 
से जुड़ ेप्रकार िनधार्रण लेबल पर प्रकार िनधार्रण का पता लगा सकते हɇ। बाईं तरफ से पहले 
अंक बुिनयादी कॉिÛफ़गरेशन åयक्त करते हɇ, उदाहरण के िलए ACS560-01-033A-4। 
वैकिãपक चयन उसके बाद िदए जाते हɇ, धन िचéन से अलग िकए, उदाहरण के िलए 
+K457। मुख्य चयन नीचे विणर्त हɇ। हर प्रकार के िलए हर चयन उपलÞध नहीं है।     

कोड िववरण
मूल कोड
ACS560 उ×पाद Įृंखला
01 यिद कोई अितिरक्त िवकãप नहीं चुने जाते हɇ, तो दीवार पर लगी èथापना, IP20, 

बुिनयादी कंट्रोल पैनल, िरएक्टर (R3~R8), EMC C3 िफãटर (अंत: िनिमर्त EMC 
िफãटर), सुरक्षा टॉकर्  रɮदीकरण, फ़ेम आकार R0, R1, R2 और R3 मɅ अंत: 
िनिमर्त ब्रेक चोपर, बढ़ाए गए कोिटगं सिकर् ट बोडर्, नीच ेसे केबल पहंुच, जंक्शन 
बॉक्स या वायिरगं Üलेट और बहुभािषक भाषा मɅ ×विरत èथापना और èटाटर्अप गाइड 
का पालन करɅ।

Size
xxxx रेिटगं तािलका को, पçृठ122 पर देखɅ।
वोãटेज रेिटंग
4 380…480 V
िवकãप कोड (Üलस कोड)
कंट्रोल पैनल और पैनल िवकãप
J400 ACS-AP-S सहायक कंट्रोल पैनल िहदंी भाषा के साथ
J425 ACS-AP-I सहायक कंट्रोल पैनल  िहदंी भाषा के साथ
J429 ACS-AP-W एक Þलूटूथ इंटरफ़ेस  सहायक कंट्रोल पनैल  िहदंी भाषा के साथ
J424 RDUM-01 खाली िनयंत्रण पैनल कवर (कोई कंट्रोल पैनल नहीं)
फीãडबस एडÜेटर
K454 FPBA-01 PROFIBUS DP 
K457 FCAN-01 CANopen
K473 FENA-11 ईथरनेट(EtherNet/IP™, मोडबस/TCP, PROFINET)
K469 FECA-01 EtherCAT
K458 FSCA-01 मोडबस/RTU
K475 FENA-21 2-पोटर् ईथरनेट (EtherNet/IP™, मोडबस/TCP, PROFINET)
केबल
J431 BCBL-01 USB से RJ45 PC कनेिक्टिवटी केबल (RS485)

ACS560-01-033A-4+K457+J429+...
1 2 3 4

1

2

3

4
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चयिनत भाषा मɅ मुिद्रत मैनुअल का पूरा सेट।
R700 अंग्रज़ेी
X िहदंी

3AXD50000044998

कोड िववरण
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यांित्रक èथापना
इस अÚयाय की िवषय-सूची
यह अÚयाय बताता है िक èथापना साइट की जांच कैसे करɅ, िडलीवरी को कैसे खालɅ, जांचे 
और ड्राइव की यांित्रक èथापना कैसे करɅ।
सुरक्षा

चेतावनी!
• ŉेम R5…R8: एक उठाने वाले उपकरण के साथ ड्राइव को उठाएं। ड्राइव के उठाने 

वाले छेदɉ का उपयोग करɅ। ड्राइव को झुकाएं नहीं। ड्राइव भारी है और इसका गुǽ×वाकषर्ण 
कɅ द्र उÍच है। ड्राइव के पलटने की वजह से शारीिरक चोट लग सकती है। 

• ड्राइव को उãटा èथािपत न करɅ। इससे उपकरण को नुकसान हो सकता है।
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èथापना साइट की जांच करना
ड्राइव को कैिबनेट मɅ रखा जाना चािहए और दीवार पर èथािपत िकया जाना चािहए। R0...R2 
ŉेम आकार की ड्राइव की िनàनानुसार दो èथापना पɮधितयाँ होती हɇ:
• लंबवत Ǿप से अकेले

• एक तरफ से दसूरी तरफ लंबवत 

a

b

c

ŉेम 
 आकार

लंबवत èथापना 
खाली èथान
ऊपर (a)  नीचे (b) 1) पास (c)
mm in mm in mm in

R0 30 1.2 200 7.9 150 5.9
R1 30 1.2 200 7.9 150 5.9
R2 30 1.2 200 7.9 150 5.9
R3 53 2.1 200 7.9 150 5.9
R4 53 2.1 200 7.9 150 5.9
R6 155 6.1 300 11.8 150 5.9
R7 155 6.1 300 11.8 150 5.9
R8 155 6.1 300 11.8 150 5.9
1)नीचे खाली èथान को ŉेम से मापा जाता है, R5…R8 ŉेम मɅ इèतेमाल िकए गए 
केबल बॉक्स से नहीं।

ŉेम का 
आकार

एक तरफ से दसूरी तरफ लंबवत èथापना- 
खाली èथान
ऊपर (a) नीच े(b)1) बीच (c) 
mm in mm in mm in

R0 75 3 75 3 0 0
R1 75 3 75 3 0 0
R2 75 3 75 3 0 0
R3 200 7.9 200 7.9 0 0
R4 200 7.9 200 7.9 0 0
R5 200 7.9 200 11.8 0 0
R6 200 7.9 300 11.8 0 0
R7 200 7.9 300 11.8 0 0
R8 200 7.9 300 11.8 0 0
R8 200 7.9 300 11.8 0 0
3AXD10000561047.xls 
1) नीचे खाली èथान को ŉेम से मापा जाता है, R5…R8 ŉेम मɅ 

इèतेमाल िकए गए केबल बॉक्स से नहीं।

a

b

a

b

c = 0
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नीचे दी गईं आवæयकताओं के अनुसार èथापना साइट की जाँच करɅ:
• ड्राइव हािनयɉ को हटाने के िलए èथापना साइट पयार्Üत Ǿप से हवादार है या ठंडी है। पçृठ 

132 पर खंड थमर्ल हािनयां, कूिलगं डटेा और शोर देखɅ।
• ड्राइव की संचालन िèथितयां पçृठ 142 पर खंड पिरवेश िèथितयां मɅ िदए गए िविनदȶशɉ 

को परूा करती हɇ।
• दीवार अिधक से अिधक लंबवत है, गैर-Ïवलनशील सामग्री से बनी है और इतनी मज़बूत 

है िक ड्राइव का भार उठा सकती है, पçृठ 129 पर खंड सिकर् ट ब्रेकर देखɅ। 
• èथापना के नीचे फशर्/सामग्री गैर-Ïवलनशील है।
• कूिलगं वायु प्रवाह, सिवर्स और रखरखाव को सक्षम करने के िलए ड्राइव के ऊपर और नीचे 

पयार्Üत जगह है, पçृठ 40 (या पçृठ 129) पर प्र×येक अलग-अलग माउंिटगं संरेखणɉ के 
िलए आवæयक खाली èथान की तािलकाएं देखɅ। 

आवæयक साधन
ड्राइव को यांित्रक Ǿप से èथािपत करने के िलए, आपको िनàनिलिखत साधनɉ की आवæयकता 
है:
• उपयुक्त िबɪस के साथ िड्रल
• पɅचकस और/या उिचत िबɪस के एक सेट के साथ िरचं (जैसा िक उपयोग िकए गए 

èथापना हाडर्वेयर के िलए उपयुक्त है)।
• टेप का माप, यिद आप प्रदान िकए गए माउंिटगं टेàपलेट का उपयोग नहीं कर रहे हɇ।

ड्राइव को èथानांतिरत करना
ŉेम R5…R8: èथापना èथल पर पिरवहन पैकेज को पैलेट ट्रक से ले जाएं।
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िडलीवरी को खोलना और जांचना, ŉेम R0…R2
नीचे िदया गया रेखा-िचत्र ड्राइव पैकेज और इसकी सामग्री िदखाता है। सुिनिæचत करɅ िक सभी 
वèतुएं मौजूद हɇ और हािन के कोई संकेत नहीं हɇ। यह सुिनिæचत करने के िलए िक ड्राइव सही 
प्रकार का है, ड्राइव के प्रकार िनधार्रण लेबल पर डटेा पढ़Ʌ। पçृठ 35 पर खंड प्रकार िनधार्रण 
लेबल देखɅ।   

1 ड्राइव पिरवहन पैकेज
2 ड्राइव बॉडी (यह रेखा-िचत्र ŉेम आकार R1 

िदखाता है)
3 Üलािèटक की थैली के èथापना सामान ड्राइव 

कवर Üलेट के नीचे होते हɇ

4 बहुभाषी ×विरत èथापना और èटाटर्अप गाइड
5 उपयोगकतार् मैनुअल (यिद कोई है, तो ऑडर्र 

करने के िलए अितिरक्त कोड का पालन करɅ) 
6 बुिनयादी कंट्रोल पैनल को िडफ़ॉãट फलक के 

Ǿप मɅ प्रदान िकया जाता है

3

4

2

5

1

6
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 िडलीवरी को खोलना और जांचना, ŉेम R3...R4
नीचे िदया गया रेखा-िचत्र ड्राइव पकेैज और इसकी सामग्री िदखाता है। सुिनिæचत करɅ िक सभी 
वèतुएं मौजूद हɇ और हािन के कोई संकेत नहीं हɇ। यह सुिनिæचत करने के िलए िक ड्राइव सही 
प्रकार का है, ड्राइव के प्रकार िनधार्रण लेबल पर डटेा पढ़Ʌ। पçृठ 35 पर खंड प्रकार िनधार्रण 
लेबल देखɅ।   

1 ड्राइव बॉडी (यह रेखा-िचत्र ŉेम आकार R3 
िदखाता है)

2 èथापना ढांचा
3 अवशेष वोãटेज के बहुभाषी चेतावनी लेबल  
4 बहुभाषी ×विरत èथापना और èटाटर्अप गाइड

5 उपयोगकतार् मैनुअल (यिद कोई है, तो ऑडर्र 
करने के िलए अितिरक्त कोड का पालन 
करɅ)

6 बुिनयादी कंट्रोल पैनल को िडफ़ॉãट फलक 
के Ǿप मɅ प्रदान िकया जाता है

2

2
3

4
5

78
1

6
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िडलीवरी को खोलना और जांचना, ŉेम R5
नीचे िदया गया रेखा-िचत्र पिरवहन पैकेज का लेआउट िदखाता है। सुिनिæचत करɅ िक सभी 
वèतुएं मौजूद हɇ और क्षित के कोई संकेत नहीं हɇ। यह सुिनिæचत करने के िलए िक ड्राइव सही 
प्रकार का है, ड्राइव के प्रकार िनधार्रण लेबल पर डटेा पढ़Ʌ। पçृठ 35 पर खंड प्रकार िनधार्रण 
लेबल देखɅ।    

5

4

1
2

3

7

8

5 èटॉपर
6 कवर सुरक्षा िफãम
7 पɪिटयाँ
8 पैलेट
9 िवकãप बॉक्स मɅ क्रम मɅ (एक अलग पैकेज 

मɅ) चयिनत कंट्रोल पैनल
10 अलग-अलग पैकेजɉ मɅ संभव िवकãप, अगर 

उÛहɅ Üलस कोड के साथ ऑडर्र िकया गया है, 
जैसे िक उदाहरण के िलए, िवकãप बॉक्स मɅ 
+K457 (FCAN-01 CANopen एडेÜटर 
मॉɬयूल)। 

11 बुिनयादी कंट्रोल पैनल को िडफ़ॉãट फलक 
के Ǿप मɅ प्रदान िकया जाता है

1 केबल बॉक्स पैकेज।
2 ड्राइव
3 िवकãप बॉक्स मɅ

• बहुभाषी ×विरत èथापना और èटाटर्अप 
गाइड

• उपयोगकतार् मैनुअल (यिद Üलस कोड के 
साथ िदया गया है)

• बहुभाषी अवशेष वोãटेज चतेावनी िèटकर
4 काडर्बोडर् बॉक्स। काडर्बोडर् बॉक्स मɅ माउंिटगं 

टेàÜलेट।

6

109

11
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 िडलीवरी को खोलना और जांचना, ŉेम R6…R8
नीचे िदया गया रेखा-िचत्र पिरवहन पैकेज का लेआउट िदखाता है। सुिनिæचत करɅ िक सभी 
वèतुएं मौजूद हɇ और क्षित के कोई संकेत नहीं हɇ। यह सुिनिæचत करने के िलए िक ड्राइव सही 
प्रकार का है, ड्राइव के प्रकार िनधार्रण लेबल पर डटेा पढ़Ʌ। पçृठ 35 पर खंड प्रकार िनधार्रण 
लेबल देखɅ।    

1 केबल बॉक्स। एक Üलािèटक बैग, असɅबली 
ड्राइंग मɅ पावर और िनयंत्रण केबल ग्राउंिडगं 
शेãåस। 

2 फैक्टरी èथािपत िवकãपɉ के साथ ड्राइव।
3 काडर्बोडर् बॉक्स
4 पɪिटयाँ
5 जंग से सुरक्षा के िलए VCI बैग
6 पैलेट
7 èटॉपर
8 िवकãप टे्र

9 िवकãप टे्र मɅ
• बहुभाषी ×विरत èथापना और èटाटर्अप 
गाइड

• उपयोगकतार् मैनुअल (यिद Üलस कोड के 
साथ िदया गया है)

• अवशेष वोãटेज चेतावनी िèटकर 
10 िवकãप टे्र मɅ क्रम मɅ (एक अलग पैकेज मɅ) 

चयिनत कंट्रोल पैनल
11 अलग-अलग पैकेजɉ मɅ संभािवत िवकãप, यिद 

उÛहɅ Üलस कोड के साथ ऑडर्र िकया गया है 
12 िवकãप टे्र के शीषर् पर माउंिटगं टेàपलेट
13 बुिनयादी कंट्रोल पैनल को िडफ़ॉãट फलक के 

Ǿप मɅ प्रदान िकया जाता है

1

2

3

7

5

4

6

8
9 10 11

12

13
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खोलने के िलए:
• पɪिटयɉ को काट (4) दɅ।
• काडर्बोडर् बॉक्स (3) और िवकãप टे्र (8) को हटाएं।
• VCI बैग (5) को हटाएं।
• उठाने वाले हुक को ड्राइव के उठाने वाले छेदɉ से जोड़Ʌ (पçृठ 39 पर रेखा-िचत्र देखɅ)। 

उƣोलक के साथ ड्राइव को ऊपर उठाएं। 
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ड्राइव को èथािपत करना
 ड्राइव को लंबवत Ǿप से èथािपत करना, ŉेम आकार R0…R2
रेखा-िचत्र ŉेम R0 को एक उदाहरण के Ǿप मɅ िदखाते हɇ।
1. पैकेज मɅ शािमल माउंिटगं टेàपलेट के साथ छेद èथानɉ को िचिéनत करɅ। ड्राइव के पीछे 

माउंिटगं टेàपलेट को छोड़Ʌ नहीं। ड्राइव आयाम और छेद èथानɉ को िचत्रɉ मɅ भी िदखाया 
गया है, पçृठ 149 पर अÚयाय पिरमाप आरेख देखɅ।  
Úयान दɅ: आप गाइड रेल èथापना का पालन भी कर सकते हɇ।

2. माउंिटगं छेदɉ को िड्रल करɅ। 
3. छेदɉ मɅ एंकर या Üलग डालɅ और एंकर या Üलग मɅ èकू्र या बोãट शुǾ करɅ।      

R0 R1 R2
mm in mm in mm in

a 50 1.97 75 2.95 148 5.83
b 191 7.52 191 7.52 191 7.52
भार kg lb kg lb kg lb

4.47 9.86 4.57 10.08 7.54 16.63

2 3 ×4R0…R2: M5

×4

1

×4
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4. ड्राइव को दीवार के ऊपर पɅचɉ पर िèथत करɅ। दीवार मɅ पɅचɉ को सुरिक्षत Ǿप से कसɅ। 
3
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 ड्राइव को लंबवत Ǿप से èथािपत करना, ŉेम आकार R3...R4
1. पैकेज मɅ शािमल माउंिटगं टेàपलेट के साथ छेद èथानɉ को िचिéनत करɅ। ड्राइव के पीछे 

माउंिटगं टेàपलेट को छोड़Ʌ नहीं। ड्राइव आयाम और छेद èथानɉ को िचत्रɉ मɅ भी िदखाया 
गया है, पçृठ 149 पर अÚयाय  पिरमाप आरेख देखɅ।

2. माउंिटगं छेदɉ को िड्रल करɅ।
3. माउंिटगं छेदɉ मɅ पɅच या बोãट शुǾ करɅ।  

2

3

R3 R4
mm in mm in

a 160 6.30 160 6.30
b 473 18.62 619 24.37
भार kg lb kg lb

14.86 32.77 23.0 50.72

1
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 ड्राइव को लंबवत Ǿप से èथािपत करना, ŉेम आकार R5…R8
1. पैकेज मɅ शािमल माउंिटगं टेàपलेट के साथ छह माउंिटगं छेदɉ के िलए पचं की िèथितयाँ 

िचिéनत करɅ। माउंिटगं टेàपलेट को ड्राइव के नीचे छोड़Ʌ नहीं।
ड्राइव आयाम और छेद èथानɉ को िचत्रɉ मɅ भी िदखाया गया है, पçृठ 149 पर अÚयाय  
पिरमाप आरेख देखɅ।

Úयान दɅ: आप ड्राइव के िनचले िहèसे को जोड़ने के िलए चार के बजाय केवल दो पɅचɉ का 
उपयोग कर सकते हɇ।  

2. माउंिटगं छेदɉ को िड्रल करɅ।
3. माउंिटगं छेदɉ मɅ पɅच या बोãट शुǾ करɅ।
4. ड्राइव को दीवार के ऊपर पɅचɉ पर िèथत करɅ। ड्राइव को िकसी अÛय åयिक्त के साथ 

उठाएं, क्यɉिक यह भारी है।
5. दीवार मɅ पɅचɉ को सुरिक्षत Ǿप से कसɅ। 

R5 R6 R7 R8
mm in mm in mm in mm in

a 612 24.1 571 22.5 623 24.5 701 27.6
b 581 22.9 531 20.9 583 22.9 658 25.9
c 160 6.3 213 8.4 245 9.7 263 10.4
d 300 11.8 300 11.8 300 11.8 300 11.8
e 200 7.9 200 7.9 200 7.9 200 7.9

kg lb kg lb kg lb kg lb
28 62 45 99 55 121 70 154× 4

1

3
× 2 × 2

42

5

M8
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6. अगले कवर को िनàनानुसार िनकालɅ: 
• कसने वाले पɅचɉ (a) को िनकालɅ।
• कवर को ऊपरी तरफ और िफर ऊपरले जाएं। 

 ड्राइव को एक तरफ से दसूरी तरफ लंबवत Ǿप से èथािपत करना
उपयुक्त खंड मɅ िदए गए चरणɉ का पालन करके ड्राइव को èथािपत करɅ ड्राइव को लंबवत Ǿप 
से èथािपत करना, ŉेम आकार R0…R2 (पçृठ 47 पर),  ड्राइव को लंबवत Ǿप से èथािपत 
करना, ŉेम आकार R3...R4 (पçृठ 49 पर) या  ड्राइव को लंबवत Ǿप से èथािपत करना, ŉेम 
आकार R5…R8 (पçृठ 50 पर)।
 ड्राइव एक दसूरे के समीप कै्षितज Ǿप से èथािपत करɅ
उपयुक्त खंड मɅ िदए गए चरणɉ का पालन करके ड्राइव को èथािपत करɅ ड्राइव को लंबवत Ǿप 
से èथािपत करना, ŉेम आकार R0…R2 (पçृठ 47 पर),  ड्राइव को लंबवत Ǿप से èथािपत 
करना, ŉेम आकार R3...R4 (पçृठ 49 पर) या  ड्राइव को लंबवत Ǿप से èथािपत करना, ŉेम 
आकार R5…R8 (पçृठ 50 पर)।

6a 6a
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िवɮयुत èथापना की योजना बनाना   53
िवɮयुत èथापना की योजना बनाना
इस अÚयाय की िवषय-सूची
इस अÚयाय मɅ ड्राइव की िवɮयुत èथापना की योजना बनाने, उदाहरण के िलए, मोटर और 
ड्राइव की अनुकूलता की जांच करने, केबलɉ का चयन करने, सुरक्षा, और केबल Ǿिटगं के िलए 
िनदȶश शािमल हɇ। 
Úयान दɅ: èथापना को हमेशा लागू èथानीय कानूनɉ और िविनयमɉ के अनुसार िडज़ाइन िकया 
और बनाया जाना अिनवायर् है।  िनमार्ता ऐसी िकसी भी èथापना के िलए िकसी भी तरह के 
दािय×व को नहीं मानता है जो èथानीय कानूनɉ और/या अÛय िविनयमɉ का उãलंघन करता है। 
इसके अलावा, यिद िनमार्ता के ɮवारा दी गई सलाह का पालन नहीं िकया जाता है, तो ड्राइव 
मɅ ऐसी समèयाएँ हो सकती हɇ जो वारंटी के अÛतगर्त नहीं आती हɇ।

सÜलाई को िडèकनेक्ट करने वाले उपकरण का चयन करना
एसी पावर İोत और ड्राइव के बीच एक हाथ से चलने वाले इनपुट िडèकनेक्ट करने वाले 
उपकरण की èथापना करɅ। िडèकनेक्ट करने वाला उपकरण ऐसे प्रकार का होना अिनवायर् है 
िजसे èथापना और रखरखाव काम के िलए खुली िèथित मɅ लॉक िकया जा सकता है।

 यूरोपीय संघ
यूरोपीय संघ िनदȶशɉ को पूरा करने के िलए, मानक EN 60204-1, मशीन की सुरक्षा के 
अनुसार, िडèकनेक्ट करने वाला उपकरण िनàनिलिखत प्रकारɉ मɅ से कोई एक होना अिनवायर् 
है:
• उपयोिगता Įेणी AC-23B (EN 60947-3) का िèवच-िडèकनेक्टर
• वह िडèकनेक्टर िजसमɅ अितिरक्त सàपकर्  है िजसके कारण सभी मामलɉ मɅ िèविचगं 

उपकरण िडèकनेक्टर (EN 60947-3) के मुख्य सàपकɟ को खोलने से पहले लोड सिकर् ट 
को ब्रके करते हɇ  

• EN 60947-2 के अनुपालन मɅ अलगाव के िलए उिचत सिकर् ट ब्रेकर। 
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 अÛय के्षत्र
िडèकनेक्ट करने वाले उपकरण के िलए लागू èथानीय सुरक्षा िविनयमɉ की पिुçट करना 
अिनवायर् है।

मोटर और ड्राइव की अनुकूलता की जांच करना
ड्राइव के साथ एक अिसÛक्रोनस AC इंडक्शन मोटर का प्रयोग करɅ। कई इंडक्शन मोटरɉ को 
एक ही समय पर ड्राइव के साथ जोड़ा जा सकता है। यह जांच करɅ िक मोटर और ड्राइव पçृठ 
122 पर खंड रेिटगं मɅ रेिटगं सारणी के अनुसार अनुकूल हɇ। सारणी प्र×येक ड्राइव प्रकार के 
िलए आदशर् मोटर पावर की सूची प्रदान करती है।

पावर केबलɉ का चयन करना
 सामाÛय िनयम
èथानीय िविनयमɉ के अनुसार इनपुट पावर और मोटर केबलɉ का चयन करɅ:
• इनपुट पावर और मोटर केबलɉ का संबंिधत लोड करंटɉ को प्रवािहत करने मɅ सक्षम होना 

अिनवायर् है।  रेटड करंटɉ के िलए खंड रेिटगं (पçृठ 122) देखɅ।
• केबल को िनरंतर प्रयोग मɅ कंडक्टर के कम से कम 70 ° C अिधकतम अनुमत तापमान 

के िलए रेट िकया जाना अिनवायर् है।  US के िलए, कॉÛडूइट पçृठ 57 देखɅ।
• PE कंडक्टर की चालकता पयार्Üत होनी अिनवायर् है, पçृठ 54 पर सारणी देखɅ।  
• 600 V AC केबल 500 V AC तक èवीकायर् है। 
CE िचéन की EMC आवæयकताओं का अनुपालन करने के िलए, पçृठ 56 पर खंड अनुशंिसत 
पावर केबल के प्रकार मɅ अनुमोिदत केबल प्रकारɉ मɅ से िकसी एक का प्रयोग करɅ।
समिमत शीãड वाली केबल मोटर इंसुलेशन पर दबाव, बेअिरगं करंट और िघसावट के साथ-
साथ सàपणूर् ड्राइव िसèटम के िवɮयुत चुàबकीय उ×सजर्न को भी कम करती है।  
सुरक्षा×मक कंडक्टर हमेशा एक उिचत चालकता का होना अिनवायर् है।  नीचे दी गई सारणी 
तब IEC 61439-1 के अनुसार फेज़ कंडक्टर आकार से संबंिधत Ûयूनतम अनुप्रèथ-काट के्षत्र 
को दशार्ती है जब फेज़ कंडक्टर और सुरक्षा×मक कंडक्टर समान धातु के बने होते हɇ।  

Úयान दɅ: पçृठ 16 पर नोट मɅ ग्राउिÛडगं पर IEC/EN 61800-5-1 आवæयकता को देखɅ।

फेज़ कंडक्टरɉ का अनुप्रèथ-काट के्षत्र 
S (mm2) 

संबंिधत सुरक्षा×मक कंडक्टर का Ûयूनतम 
अनुप्रèथ-काट के्षत्र Sp (mm2) 

S < 16 S
16 < S < 35 16
35 < S S/2
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 आदशर् पावर केबल के आकार
नीचे दी गई सारणी सांकेितक करंट वाली ड्राइवɉ के िलए संकेिÛद्रत तांबे की शीãड के साथ 
तांबे की केबल के प्रकार प्रदान करती है।  Üलस िचéन के ɮवारा अलग िकए मान का अथर् है 
PE कंडक्टर का åयास।  

पçृठ 133 पर खंड पावर केबलɉ के िलए टिमर्नल और लीड-थू्र डटेा को भी देखɅ।

ड्राइव प्रकार
ACS560

फे्रम
आकार

IEC1) US 
Cu केबल प्रकार AI केबल 

प्रकार2)
Cu केबल प्रकार AI केबल 

प्रकार3)
mm2 mm2 AWG/kcmil AWG/kcmil

3-फेज़ UN = 400 V (380…480 V)
01-02A6-4 R0 3×1.5 + 1.5 - 16 -
01-03A3-4 R0 3×1.5 + 1.5 - 16 -
01-04A0-4 R0 3×1.5 + 1.5 - 16 -
01-05A6-4 R0 3×1.5 + 1.5 - 16 -
01-07A2-4 R1 3×1.5 + 1.5 - 16 -
01-09A4-4 R1 3×2.5 + 2.5 - 14 -
01-12A6-4 R1 3×2.5 + 2.5 - 14 -
01-017A-4 R2 3×2.5 + 2.5 - 14 -
01-025A-4 R2 3×6 + 6 - 10 -
01-033A-4 R3 3×10 + 10 - 8 -
01-039A-4 R3 3×10 + 10 - 8 -
01-046A-4 R3 3×16 +16 - 6 -
01-062A-4 R4 3×25 + 16 - 4 -
01-073A-4 R4 3×35 + 16 - 2 -
01-145A-4 R6 3×95 + 50 3×120 3/0 -
01-169A-4 R7 3×120 + 70 3×150 250 MCM -
01-206A-4 R7 3×150 + 70 3×240 300 MCM -
01-246A-4 R8 2×(3×70+35) 2×(3×95) 2×2/0 -
01-293A-4 R8 2×(3×95+50) 2×(3×120) 2×3/0 -

3AXD10000561047.xls 
1) केबल का आकार आजू-बाजू केबल सीढ़ी पर पड़ी 6 केबलɉ के अिधकतम समानांतर लेआउट, पिरवेश तापमान 30 

°C, PVC इंसुलेशन, सतह तापमान 70 °C (EN 60204-1 और IEC 60364-5-52/2001) पर िनभर्र करता है। 
अÛय िèथितयɉ के िलए, èथानीय सुरक्षा िविनयमɉ, उिचत इनपटु वोãटेज और ड्राइव के लोड करंट के अनुसार केबलɉ 
का आकार तय करɅ। ड्राइव के èवीकायर् केबल आकारɉ के िलए पçृठ 133 को भी देखɅ।

2) एãयूिमिनयम केबलɉ का प्रयोग फे्रम आर0...आर4 के साथ नहीं िकया जाना अिनवायर् है।
3) USA मɅ, एãयूिमिनयम केबलɉ का प्रयोग नहीं िकया जाना अिनवायर् है।
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 वैकिãपक पावर केबल के प्रकार
ड्राइव के साथ प्रयोग िकए जाने वाले अनुशंिसत और अनुमित न िदए गए पावर केबल के 
प्रकारɉ को नीचे िदया गया है।
अनुशंिसत पावर केबल के प्रकार

सीिमत प्रयोग के िलए पावर केबल के प्रकार 

पावर केबल प्रकारɉ की अनुमित नहीं दी जाती है

शीãड के Ǿप मɅ तीन फेज़ कंडक्टर और एक संकेिÛद्रत PE कंडक्टर वाली 
समिमत शीãड वाली केबल। शीãड का IEC 61439-1 की आवæयकताओ ंको 
पूरा करना अिनवायर् है, पçृठ 54 को देखɅ। अनुमित के िलए èथानीय/राÏय/देश 
की िवɮयुत संिहताओं से पता करɅ।

शीãड के Ǿप मɅ तीन फेज़ कंडक्टर और एक संकेिÛद्रत PE कंडक्टर वाली 
समिमत शीãड वाली केबल। एक अलग PE कंडक्टर की आवæयकता होती है 
यिद शीãड IEC 61439-1 की आवæयकताओ ंको पूरा नहीं करती है, पçृठ 54 
को देखɅ। 

तीन फेज़ कंडक्टर और समिमत तौर पर िनिमर्त PE कंडक्टर, और एक शीãड 
वाली समिमत शीãड वाली केबल। एक PE कंडक्टर का IEC 61439-1 की 
आवæयकताओं को पूरा करना अिनवायर् है, पçृठ 54 को देखɅ।

एक चार-कंडक्टर िसèटम (एक केबल टे्र पर तीन फेज़ कंडक्टर और एक 
सुरक्षा×मक कंडक्टर) को मोटर की केबल लगाने के िलए अनुमित नहीं दी जाती 
है (इसकी इनपुट केबल लगाने के िलए अनुमित दी जाती है)। 
एक चार-कंडक्टर िसèटम (एक PVC कॉÛडूइट मɅ तीन फेज़ कंडक्टर और एक 
PE कंडक्टर) को 10 mm2 (8 AWG) या मोटरɉ < 30 kW (40 hp) से कम 
फेज़ कंडक्टर अनुप्रèथ-काट वाली इनपुट केबल लगाने के िलए अनुमित दी जाती 
है। USA मɅ अनुमित नहीं दी जाती है।

तीन फेज़ कंडक्टर और एक सुरक्षा×मक कंडक्टर वालीनालीदार या EMT केबल 
की 10 mm2 (8 AWG) या मोटरɉ < 30 kW (40 hp) से कम फेज़ कंडक्टर 
अनुप्रèथ-काट वाली मोटर केबल लगाने के िलए अनुमित दी जाती है।  

इनपुट या मोटर केबल लगाने के िलए िकसी भी केबल आकार पर प्र×येक फेज़ 
कंडक्टर के िलए åयिक्तगत शीãɬस वाली समिमत शीãड वाली केबल की 
अनुमित नहीं दी जाती है।

P

PE

PE

PE

PVC

EMT

PE
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 मोटर केबल शीãड
यिद मोटर केबल शीãड का मोटर के एकमात्र सुरक्षा×मक अथर् कंडक्टर के तौर पर प्रयोग 
िकया जाता है, तो सुिनिæचत करɅ िक शीãड की चालकता पयार्Üत है। ऊपर िदए गए खंड 
सामाÛय िनयम, या IEC 61439-1 को देखɅ। 
िविकरिणत और संचािलत रेिडयो-आविृƣ उ×सजर्नɉ को प्रभावशाली ढंग से रोकने के िलए, केबल 
शीãड चालकता को फेज़ कंडक्टर चालकता का कम से कम 1/10 होना अिनवायर् है। 
आवæयकताओं को तांबे या एãयूमीिनयम की शीãड के साथ आसानी से पूरा िकया जाता है। 
ड्राइव की मोटर केबल शीãड की Ûयूनतम आवæयकता को नीचे दशार्या गया है। इसमɅ तांब ेकी 
टेप या तांबे की तार के खुले कुÖडल वाली तांबे की तारɉ की एक संकेिÛद्रत परत शािमल है। 
िजतनी बेहतर और कसी हुई शीãड होती है, उतना की कम उ×सजर्न का èतर और बेअिरगं 
करंट होता है। 

कॉÛडूइट
कॉÛडूइट के अलग-अलग िहèसɉ को एक साथ जोड़Ʌ: जोड़ के प्र×येक छोर पर कॉÛडूइट पर लगे 
हुए एक ग्राउÛड कंडक्टर के साथ जोड़ɉ को िमलाए।ं साथ ही ड्राइव एÛक्लोज़र और मोटर फे्रम 
के साथ कॉÛडूइɪस को लगाएं।  इनपुट पावर, मोटर, और िनयंत्रण तार िबछाने के िलए अलग-
अलग कॉÛडूइट का प्रयोग करɅ। जब कॉÛडूइट को लगा िदया जाता है, तो प्रकार MC सतत 
नालीदार एãयूमीिनयम कवच केबल या शीãड वाली केबल की आवæयकता नहीं होती है।  एक 
समिपर्त ग्राउÛड केबल की हमेशा आवæयकता होती है। 
Úयान दɅ: समान कॉÛडूइट मɅ एक से अिधक ड्राइव से मोटर की तार न िबछाएं।
कवच वाली केबल / शीãड वाली पावर केबल
समिमत ग्राउÛɬस वाली छह-कंडक्टर (तीन फेज़ और तीन ग्राउÛड) प्रकार MC सतत नालीदार 
एãयूमीिनयम कवच केबल िनàनिलिखत आपूितर्कतार्ओं से उपलÞध है (ब्रैकेट मɅ åयापार नाम): 
• एिनक्सटर वायर एंड केबल (िफलशीथ)
• BICC जनरल कॉपर् (िफलशीथ)
• रॉकबेèटोस कं. (गाडȶक्स)
• ओकनाइट (CLX)।

1 शीथ (आवरण)
2 तांबे की तार की शीãड
3 तांबे की टेप या तांबे की तार का कुÖडल 
4 भराई
5 केबल कंडक्टर

1

3 4 5

2
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शीãड वाली पावर केबल िनàनिलिखत आपूितर्कतार्ओं से उपलÞध हɇ: 
• बेãडने
• लैपकेबल (ÖLFLEX) 
• िपरेली।

िनयंत्रण केबलɉ का चयन करना
 शीãड लगाना
सभी िनयंत्रण केबलɉ को शीãड लगाना अिनवायर् है।
एनालॉग िसग्नलɉ के िलए एक दोहरी-शीãड लगी मुड़ी हुई जोड़ा केबल (नीचे रेखािचत्र िदया 
गया है) का प्रयोग करɅ। प्र×येक िसग्नल के िलए एक åयिक्तगत तौर पर शीãड लगे जोड़ ेको 
लगाएं। िविभÛन एनालॉग िसग्नलɉ के िलए सामाÛय वापसी का प्रयोग न करɅ।
एक दोहरी-शीãड लगी केबल कम-वोãटेज िडिजटल िसग्नलɉ के िलए सबसे अÍछा िवकãप है 
लेिकन एकल-शीãड लगी (b) मुड़ी हुई जोड़ा केबल भी èवीकायर् है।

 अलग-अलग केबलɉ मɅ िसग्नल
अलग-अलग, शीãड वाली केबलɉ मɅ एनालॉग और िडिजटल िसग्नलɉ को लगाएँ। एक ही केबल 
मɅ 24 V AC/DC और 115/230 V AC िसग्नलɉ को िमिĮत न करɅ।

 िसग्नलɉ को समान केबल मɅ लगाने की अनुमित दी गई
यिद िरले िनयंत्रण िसग्नल की वोãटेज 48 V या इससे कम है, तो िसग्नल को िडिजटल 
इनपुट िसग्नलɉ के तौर पर समान केबलɉ मɅ चलाया जा सकता है। िरले-िनयंित्रत िसग्नलɉ को 
मुड़ ेजोड़ɉ के तौर पर लगाया जाना चािहए।

 िरले केबल
लट लगी धातुई èक्रीन वाले केबल प्रकार (उदाहरण के िलए LAPPKABEL, जमर्नी के ɮवारा 
ÖLFLEX) की ABB के ɮवारा जांच की और अनुमोिदत िकया जाता है।

 िनयंत्रण पैनल केबल
िरमोट प्रयोग मɅ, िनयंत्रण पैनल को ड्राइव के साथ जोड़ने वाली केबल का 100 m (330 ft) 
से अिधक न होना अिनवायर् है।  यिद कई ड्राइवɉ को जोड़ा जाता है, तो पैनल बस की कुल 
लंबाई का 100 m (300 ft) से अिधक न होना अिनवायर् है। 

a b
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ABB के ɮवारा जांच िकए और अनुमोिदत केबल प्रकार का िनयंत्रण पैनल िवकãप िकटɉ मɅ 
प्रयोग िकया जाता है। उिचत केबल CAT 5e  िबना शीãड वाली या शीãड वाली मुड़ी हुई 
जोड़ा केबल हɇ। 

 ड्राइव कàपोज़र PC टूल केबल
ड्राइव कàपोज़र PC टूल को ड्राइव के साथ जोड़ने के िलए सहायक िनयंत्रण पैनल या डमी 
पैनल का प्रयोग करɅ। एक USB प्रकार A (PC) – प्रकार B (िनयंत्रण पैनल) केबल का प्रयोग 
करɅ। केबल की अिधकतम लंबाई 3 m (9.8 ft) से अिधक न होनी अिनवायर् है।
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केबलɉ को िबछाना
 सामाÛय िनयम
केबलɉ को िबछाते समय नीचे िदए िनयमɉ की पालना करɅ:
• मोटर केबल को अÛय केबल के मागर् से दरू िबछाया जाना चािहए। कई ड्राइवɉ की मोटर 

केबलɉ को एक संलग्न और समानांतर तरीके से लगाया जा सकता है। 
•  मोटर केबल, इनपुट पावर केबल और िनयंत्रण केबलɉ को अलग-अलग टे्र पर èथािपत 

िकया जाना चािहए। 
• अÛय केबलɉ के साथ मोटर केबलɉ को लंबाई मɅ समानांतर लगाने से परहेज़ करɅ। यह 

ड्राइव आउटपुट वोãटेज मɅ तेज़ पिरवतर्नɉ के कारण होने वाले िवɮयुतचंुबकीय åयवधान को 
कम करने मɅ मदद करता है।  

• जहां िनयंत्रण केबलɉ का पावर केबलɉ को पार करना अिनवायर् होता है, वहां सुिनिæचत करɅ 
िक केबलɉ को जहां तक संभव हो सके 90 िडग्री के आस-पास के कोण पर लगाएँ। ड्राइव 
के माÚयम से अितिरक्त केबलɉ को ना लगाएँ। 

• केबल टे्र का एक दसूरे के साथ और ग्राउिÛडगं इलेक्ट्रॉɬस के साथ अÍछा िवɮयुत जोड़ 
होना अिनवायर् है।

•  एãयूिमिनयम टे्र िसèटम को िवभव को èथानीय Ǿप से बराबर करने के िलए प्रयोग 
िकया जा सकता है। 

केबल िबछाने की आकृित को नीचे दशार्या गया है।       

ड्राइव

मोटर केबल

इनपुट पावर केबल

Ûयू. 300 mm (12 

मोटर केबल
Ûयू. 200 mm (8 in)

िनयंत्रण केबल

90°

इनपटु पावर केबल

िनयंत्रण केबल
Ûयू. 500 mm (20 in)
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 अलग-अलग िनयंत्रण केबल नािलयां
तब तक अलग-अलग नािलयɉ मɅ 24 V और 230 V (120 V) िनयंत्रण केबलɉ को डालɅ जब 
तक 24 V केबल को 230 V (120 V) के िलए इÛसुलेट नहीं िकया जाता है या 230 V (120 
V) के िलए इंसुलेशन èलीिवगं के साथ इÛसुलेट नहीं िकया जाता है।    

 मोटर केबल पर उपकरण के िलए सतत मोटर केबल शीãड या एÛक्लोज़र
तब उ×सजर्न के èतर को कम करने के िलए नीचे िदए िनयमɉ की पालना करɅ जब सुरक्षा 
िèवचɉ, कॉÛटेक्टर, कनेक्शन बक्से या समान उपकरण को ड्राइव और मोटर के बीच मोटर 
केबल पर èथािपत िकया जाता है: 
• यूरोपीय संघ: आने वाली और जानी वाले केबल दोनɉ की शीãɬस के िलए 360 िडग्री 

ग्राउिÛडगं वाले एक धातु के एÛक्लोज़र मɅ उपकरण की èथापना करɅ, या अÛयथा केबलɉ 
की शीãɬस को एक साथ जोड़Ʌ।

24 V

230 V
(120 V)
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थमर्ल ऑवरलोड और शॉटर्-सिकर् ट सुरक्षा को लागू करना
 शॉटर्-सिकर् ट मɅ ड्राइव और इनपुट पावर केबल की सुरक्षा करना
नीचे िदए अनुसार Ýयूज़ɉ के साथ ड्राइव और इनपुट केबल को सुरिक्षत करɅ: 

पçृठ 121 पर अÚयाय तकनीकी डटेा मɅ िदए गए िनदȶशɉ के अनुसार िवतरण बोडर् पर āयूज़ɉ 
का आकार तय करɅ। Ýयूज़ इसमɅ मदद करते हɇ:
• शॉटर्-सिकर् ट िèथितयɉ मɅ इनपुट केबल की सुरक्षा करने मɅ
• ड्राइव के नुकसान को कम करने मɅ
• ड्राइव के अंदर शॉटर्-सिकर् ट के मामले मɅ साथ लगे उपकरण के नुकसान से बचने मɅ। 
Úयान दɅ: यिद आप सिकर् ट ब्रेकर का प्रयोग करना चाहते हɇ, तो अिधक जानकारी के िलए 
िनमार्ता के साथ संपकर्  करɅ।

 शॉटर्-सिकर् ट मɅ मोटर और मोटर केबल को सुरिक्षत करना
ड्राइव तब शॉटर्-सिकर् ट की िèथित मɅ मोटर केबल और मोटर की सुरक्षा करती है जब मोटर 
केबल का आकार ड्राइव के सांकेितक करंट के अनुसार तय िकया जाता है। कोई भी अितिरक्त 
सुरक्षा उपकरणɉ की ज़Ǿरत नहीं होती है।

 थमर्ल ओवरलोड से ड्राइव और इनपुट पावर और मोटर केबलɉ को सुरिक्षत करना
ड्राइव तब खुद की और इनपुट और मोटर केबलɉ की थमर्ल ओवरलोड से सुरक्षा करती है जब 
केबलɉ का आकार ड्राइव के सांकेितक करंट के अनुसार तय िकया जाता है। कोई भी अितिरक्त 
थमर्ल सुरक्षा उपकरणɉ की ज़Ǿरत नहीं होती है। 

चेतावनी! यिद ड्राइव को कई मोटरɉ के साथ जोड़ा जाता है, तो ओवरलोड से प्र×येक 
मोटर केबल और मोटर की सुरक्षा करने के िलए एक अलग सिकर् ट ब्रेकर या Ýयूज़ɉ का 

प्रयोग करɅ। ड्राइव ओवरलोड सुरक्षा को कुल मोटर लोड के िलए समायोिजत िकया जाता है। 
यह केवल एक मोटर सिकर् ट मɅ ओवरलोड के कारण िट्रप नहीं भी हो सकता है

 थमर्ल ओवरलोड से मोटर को सुरिक्षत करना
िविनयमɉ के अनुसार, मोटर को थमर्ल ओवरलोड से सुरिक्षत िकया जाना अिनवायर् है और 
करंट तब बदं िकया जाना अिनवायर् है जब ओवरलोड का पता चलता है। ड्राइव मɅ एक मोटर 
थमर्ल सुरक्षा प्रकायर् शािमल है जो मोटर की रक्षा करता है और करंट को बंद करता है जब 
ज़Ǿरी होता है। एक ड्राइव पैरामीटर मान पर िनभर्र करते हुए, यह प्रकायर् या तो एक गणना 
िकए तापमान मान (एक मोटर थमर्ल मॉडल के आधार पर) या िफर मोटर तापमान सɅसर के 

~ ~ M
3~
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ɮवारा िदए गए एक वाèतिवक तापमान की िनगरानी करता है। उपयोगकतार् अितिरक्त मोटर 
और लोड डटेा फीड करने के ɮवारा थमर्ल मॉडल को और अिधक समायोिजत कर सकता है।
सबसे सामाÛय तापमान सɅसर हɇ:
• मोटर के आकार IEC180...225: थमर्ल िèवच, जैसे िक िक्लक्सॉन 
• मोटर के आकार IEC200...250 और इससे बड़:े PTC या Pt100.
अिधक जानकारी के िलए, ACS560 मानक िनयंत्रण प्रोग्राम फमर्वेयर मैनुअल 
(3AXD50000044997 [अंगे्रज़ी]) देखɅ।  

ग्राउÛड खरािबयɉ से ड्राइव को सुरिक्षत करना
ड्राइव मɅ, मोटर और मोटर केबल मɅ ग्राउÛड खरािबयɉ से युिनट को सुरिक्षत करने के िलए एक 
आंतिरक ग्राउÛड खराबी सुरक्षा प्रकायर् लगा हुआ है।  यह एक कमीर् सुरक्षा या एक आग सुरक्षा 
िवशेषता नहीं है। ग्राउÛड खराबी सुरक्षा कायर् को पैरामीटर 31.20अथर् खराबी के साथ कम 
िकया जा सकता है।

 अवशेष करंट उपकरण अनुकूलता
ड्राइव, प्रकार B के अवशेष करंट उपकरणɉ के साथ प्रयोग िकए जाने के िलए उिचत है। 
Úयान दɅ: ड्राइव के EMC िफãटर मɅ मेन सिकर् ट और फे्रम के बीच जुड़े कैपेिसटर शािमल हɇ। 
ये कैपेिसटर और लंबी मोटर केबलɅ ग्राउÛड िरसाव करंट मɅ वɮृिध करती हɇ और इनके कारण 
खराबी करंट सिकर् ट ब्रेकर काम कर सकते हɇ। 

आपातकालीन ǽकने के प्रकायर् को लागू करना
सुरक्षा कारणɉ के िलए, प्र×येक संचालक िनयंत्रण èटेशन पर और अÛय संचालन èटेशनɉ पर 
आपातकालीन ǽकने के उपकरणɉ को èथािपत करɅ जहां आपातकालीन ǽकने की ज़Ǿरत हो 
सकती है। प्रासंिगक मानकɉ के अनुसार आपातकालीन ǽकने को िडज़ाइन करɅ।
Úयान दɅ: ड्राइव के िनयंत्रण पैनल पर ǽकने की कंुजी  को दबाने से मोटर का 
आपातकालीन ǽकना लागू नहीं होता या खतरनाक िवभव से ड्राइव अलग नहीं होती है। 

सुरिक्षत टॉकर्  ऑफ प्रकायर् को लागू करना
पçृठ 169 पर अÚयाय सुरिक्षत टॉकर्  ऑफ प्रकायर् को देखɅ।

आवæयकता से कम वोãटेज िनयंत्रण को लागू करना (पावर-लॉस राइड-
थू्र)
ACS560 मानक िनयंत्रण प्रोग्राम फमर्वेयर मैनुअल (3AXD50000044997 [अंगे्रज़ी] को देखɅ।
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ड्राइव और मोटर के बीच कॉÛटेक्टर का प्रयोग करना
आउटपुट कॉÛटेक्टर के िनयंत्रण को लागू करना इस पर िनभर्र करता है िक आप संचालन 
करने के िलए ड्राइव का चयन कैसे करते हɇ। पçृठ 64 पर खंड एक बाइपास कनेक्शन को लागू 
करना को भी देखɅ। 
जब आपने वेक्टर िनयंत्रण मोड और मोटर रɇप èटॉप का प्रयोग करने का चयन िकया है, तो 
कॉÛटेक्टर को िनàन अनुसार खोलɅ: 
1. ड्राइव को èटॉप कमांड दɅ।
1. जब तक ड्राइव मोटर को शूÛय गित तक धीमा नहीं करती है, प्रतीक्षा करɅ।  
2. कॉÛटेक्टर को खोलɅ।
जब आपने वेक्टर िनयंत्रण मोड और मोटर कोèट èटॉप या èकैलर िनयंत्रण मोड का प्रयोग 
करने का चयन िकया है, तो कॉÛटेक्टर को िनàन अनुसार खोलɅ: 
1. ड्राइव को èटॉप कमांड दɅ।
2. कॉÛटेक्टर को खोलɅ।

चेतावनी! जब वके्टर िनयंत्रण मोड का प्रयोग कर रहे हɇ, तो ड्राइव के ɮवारा मोटर को 
िनयंित्रत करते समय कभी भी आउटपुट कॉÛटेक्टर का न खोलɅ। वेक्टर िनयंत्रण काफी 

तेज़ संचालन करता है, उससे काफी तेज़ िजतना समय यह कॉÛटेक्टर के िलए इसके सàपकɟ 
को खोलने के िलए लेता है। जब कॉÛटेक्टर खुलना शुǾ होता है जबिक ड्राइव मोटर को 
िनयंित्रत करती है, तो वेक्टर िनयंत्रण ड्राइव आउटपुट वोãटेज को तुरंत अिधकतम तक बढ़ाने 
के ɮवारा लोड करंट को कायम रखने की कोिशश करेगा। यह कॉÛटेक्टर को पूरी तरह नçट 
करेगा।

एक बाइपास कनेक्शन को लागू करना
यिद अक्सर बाइपास करने की आवæयकता होती है, तो मोटर और ड्राइव के बीच और मोटर 
और पावर लाइन के बीच मशीनी तौर पर या िबजली के ɮवारा एक साथ जुड़ ेकॉÛटेक्टरɉ को 
लगाएं।  एक साथ जोड़ने के ɮवारा सुिनिæचत करɅ िक कॉÛटेक्टरɉ को एक साथ बंद नहीं िकया 
जा सकता है। 
Úयान दɅ: बाइपास कनेक्शन का èथायी चुàबकीय मोटरɉ के साथ प्रयोग नहीं िकया जा सकता 
है।

चेतावनी! ड्राइव आउटपुट को कभी भी िबजली संबंधी पावर नेटवकर्  के साथ न जोड़Ʌ। 
कनेक्शन ड्राइव को नçट कर सकता है।
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 बाइपास कनेक्शन का उदाहरण
एक बाइपास कनेक्शन के उदाहरण को नीचे दशार्या गया है। 

Q1 ड्राइव के िलए मेन िèवच S11 ड्राइव मुख्य कॉÛटेक्टर ऑन/ऑफ िनयंत्रण
Q4 बाइपास सिकर् ट ब्रेकर S40 मोटर पावर सÜलाई चयन (ड्राइव या डायरेक्ट-

ऑन-लाइन)
K1 ड्राइव मुख्य कॉÛटेक्टर S41 तब चालू करɅ जब मोटर को डायरेक्ट-ऑन-

लाइन के साथ कनेक्ट िकया जाता है
K4 बाइपास कॉÛटेक्टर S42 तब रोकɅ  जब मोटर को डायरेक्ट-ऑन-लाइन के 

साथ कनेक्ट िकया जाता है
K5 ड्राइव आउटपुट कॉÛटेक्टर U1 ड्राइव
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ड्राइव से डायरेक्ट-ऑन-लाइन मɅ मोटर पावर सÜलाई को िèवच करना
1. ड्राइव िनयंत्रण पैनल (èथानीय िनयंत्रण मोड मɅ ड्राइव) के साथ या बाहरी ǽकने के िसग्नल 

(िरमोट िनयंत्रण मोड मɅ ड्राइव) के साथ ड्राइव और मोटर को रोकɅ ।
2. S11 के साथ ड्राइव के मुख्य कॉÛटेक्टर को खोलɅ।
3. S40 के साथ ड्राइव से डायरेक्ट-ऑन-लाइन मɅ मोटर पावर सÜलाई को िèवच करɅ। 
4. मोटर चंुबकीयकरण को मंद पड़ने देने के िलए 10 सैकɅ ड की प्रतीक्षा करɅ।
5. S41 के साथ मोटर को चालू करɅ।
मोटर पावर सÜलाई को डायरेक्ट-ऑन-लाइन से ड्राइव मɅ िèवच करना
1. मोटर को S42 के साथ रोकɅ ।
2. S40 के साथ मोटर पावर सÜलाई को डायरेक्ट-ऑन-लाइन से ड्राइव मɅ िèवच करɅ।
3. िèवच S11 के साथ ड्राइव के मुख्य कॉÛटेक्टर को बदं करɅ (-> दो सैकɅ ड के िलए िèथित 

ST मɅ घुमाएं और िèथित 1 पर छोड़ दɅ)।
4. ड्राइव िनयंत्रण पैनल (èथानीय िनयंत्रण मोड मɅ ड्राइव) के साथ या बाहरी चालू िसग्नल 

(िरमोट िनयंत्रण मोड मɅ ड्राइव) के साथ ड्राइव और मोटर को चालू करɅ।

िरले आउटपुट के सàपकɟ की रक्षा करना
इंडिक्टव लोड (िरले, कॉÛटेक्टर, मोटरɉ) के कारण तब वोãटेज मɅ पिरवतर्न होता है जब बंद 
िकया जाता है। 
इसकी अ×यिधक अनुशंसा की जाती है िक इंडिक्टव लोड मɅ शोर कम करने वाले सिकर् ट 
(वेिरèटर, RC िफãटर [AC] या डायोड [DC]) लगे हɉ तािक बंद करने पर EMC उ×सजर्न के 
कम से कम िकया जा सके।  यिद इसे कम नहीं िकया जाता है, तो गड़बिड़याँ िनयंत्रण केबल 
मɅ धािरता या प्ररेण से अÛय कंडक्टरɉ के साथ कनेक्ट हो सकती है और िसèटम के अÛय 
पुजɟ मɅ खराबी का जोिखम पैदा कर सकती है।  
िजतना हो सके इंडिक्टव लोड के नज़दीक सुरक्षा×मक घटक को èथािपत करɅ।  िरले आउटपुट 
पर सुरक्षा×मक घटकɉ को èथािपत न करɅ। 
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1 िरले आउटपुट
2 वेिरèटर
3 RC िफãटर
4 डायोड

1

2

3

230 V AC

+ 24 V DC

4

230 V AC
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िवɮयुत èथापना
इस अÚयाय की िवषय-सूची
यह अÚयाय वणर्न करता है िक एसɅबली के इÛसुलेशन और IT (अनग्राउंडड) और कोने मे 
ग्राउंडड TN िसèटमɉ के साथ अनुकूलता की जांच कैसे करɅ।  िफर, यह िदखाता है िक िबजली 
और िनयंत्रण केबलɉ को कनेक्ट कैसे करे, वैकिãपक मॉɬयूलɉ को èथािपत कैसे करे और एक 
PC को कैसे कनेक्ट करɅ।

चेताविनयां

चेतावनी! पçृठ11 पर अÚयायसुरक्षा िनदȶश मɅ िदए िनदȶशɉ का पालन करɅ। यिद आप 
उनकी उपेक्षा करते हɇ, तो चोट लग सकती है या म×ृयु हो सकती है, या उपकरण नçट 

हो सकता है।
सुिनिæचत करɅ िक ड्राइव को èथापना के दौरान इनपुट पावर से िडèकनेक्ट िकया जाता है। 
यिद ड्राइव को पहले से इनपुट पावर से कनेक्ट िकया गया है, तो इनपुट पावर को िडèकनेक्ट 
करने के बाद 5 िमनट के िलए प्रतीक्षा करɅ। 

आवæयक साधन
िवɮयुत èथापना को पूरा करने के िलए, आपको िनàनिलिखत साधनɉ की आवæयकता होते है:
• वायर िèट्रपर
• पɅचकस और/या उिचत िबɪस के एक सेट के साथ रेÛच ।
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एसɅबली के इÛसुलेशन की जांच करना
 ड्राइव
ड्राइव के िकसी भी पुजȶ पर कोई वोãटेड सिहçणुता या इÛसुलेशन रेिज़èटɅस परीक्षण न करɅ। 
वोãटेड सिहçणुता या इÛसुलेशन रेिज़èटɅस परीक्षणɉ के पिरणामèवǾप ड्राइव को नुकसान पहंुच 
सकता है। प्र×येक ड्राइव की फ़ैक्टरी मɅ मेन सिकर् ट और चैिसस के बीच इÛसुलेशन के िलए 
जांच की गई है।  साथ ही, ड्राइव के अंदर वोãटेज-सीिमत करने वाले सिकर् ट हɇ जो èवचािलत 
Ǿप सेको परीक्षण वोãटेज को कम कर देते हɇ।

 इनपुट पावर केबल
ड्राइव से कनेक्ट करने से पहले èथानीय िनयमɉ के अनुसार इनपुट केबल के इÛसुलेशन की 
जांच करɅ। 

 मोटर और मोटर केबल
मोटर और मोटर केबल के इÛसुलेशन की जांच िनàनानुसार करɅ:
1. जांच लɅ िक मोटर केबल को ड्राइव आउटपुट टिमर्नलɉ T1/U, T2/V और T3/W से 

िडèकनेक्ट कर िदया गया है। 
2. फ़ेज़ कंडक्टरɉ के बीच और प्र×येक फ़ेज़ कंडक्टर और सुरक्षा×मक अथर् कंडक्टर के बीच 

इÛसुलेशन रेिज़èटɅस को मापɅ। 1000 V DC मापन वोãटेज का उपयोग करɅ। मोटर का 
इÛसुलेशन रेिज़èटɅस 100 Mohm (25 °C या 77 °F पर संदभर् मान) से अिधक होना 
चािहए। अÛय मोटसर् के इÛसुलेशन रेिज़èटɅस के िलए, कृपया िनमार्ता के िनदȶशɉ को देखɅ। 
Úयान दɅ: मोटर आवरण के अंदर नमी इÛसुलेशन रेिज़èटɅस को कम कर देगी। यिद नमी 
संिदग्ध है, तो मोटर को सूखाएं और माप दोहराएं।

ohm
M
3~

U1

V1

W1 PE

1000 V DC,
> 100 

U1-V1, U1-W1, V1-W1
U1-PE, V1-PE, W1-PE
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 ब्रेक रेिज़èटɅस एसɅबली R0...R3
ब्रेक रेिज़èटɅस एसɅबली के इÛसुलेशन (यिद उपिèथत है) की िनàनुसार जांच करɅ:
1. जांच करɅ िक रेिज़èटर केबल को रेिज़èटर से कनेक्ट िकया गया है, और ड्राइव आउटपुट 

टिमर्नलɉ को R+ और R- से िडèकनेक्ट िकया गया है।
2. ड्राइव के िसरे पर, रेिज़èटर केबल के R+ और R- कंडक्टरɉ को एक-साथ कनेक्ट करɅ। 

1 kV DC के माप वोãटेज का इèतेमाल करके िमिĮत कंडक्टरɉ और PE कंडक्टर के 
बीच इÛसुलेशन रेिज़èटɅस को मापɅ। इÛसुलेशन रेिज़èटɅस अवæय ही 1 Mohm से अिधक 
होना चािहए।

IT (अनग्राउंडड) और कोने मɅ ग्राउंडड TN िसèटमɉ की अनुकूलता की 
जांच करना
 EMC िफ़ãटर
आंतिरक EMC िफãटर एक IT (अनग्राउंडड) िसèटम या कोने पर ग्राउंडड TN िसèटम पर 
इèतेमाल के िलए उिचत नहीं है। सÜलाई नेटवकर्  मɅ ड्राइव को जोड़ने से पहले EMC ईएमसी 
िफ़ãटर को िडèकनेक्ट करɅ। पçृठ 72 पर सारणी की जांच करɅ।

चेतावनी! एक IT (अनग्राउंडड) िसèटम (एक अनग्राउंडड पावर िसèटम या उÍच-
रेिज़èटɅस-ग्राउंडड [30 ohms से अिधक] पावर िसèटम) के साथ जुड़ ेआंतिरक EMC 

िफãटर के साथ ड्राइव को èथािपत न करɅ, नहीं तो िसèटम, ड्राइव के EMC िफãटर कैपेिसटर 
के माÚयम से ग्राउÛड के िवभव से कनेक्ट हो जाएगा। इससे ड्राइव को खतरा, या नुकसान हो 
सकता है।
कोने पर ग्राउंडड TN  िसèटम पर जुड़े आंतिरक EMC िफãटर के साथ ड्राइव को èथािपत न 
करɅ, नहीं तो ड्राइव को नुकसान पहंुचेगा।

Úयान दɅ: जब आंतिरक EMC िफãटर को िडèकनेक्ट िकया जाता है, तो ड्राइव की EMC 
अनुकूलता काफी कम हो जाती है। पçृठ 136 पर EMC अनुकूलता और मोटर केबल लंबाई 
देखɅ।

ohm
R-

R+

PE

1000 V DC,
> 1 Mohm
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 ग्राउंड-टू-फेज़ वेिरèटर
ग्राउंड-टू-फेज़ विेरèटर िकसी IT (अनग्राउंडड) िसèटम पर उपयोग करने के िलए उिचत नहीं है। 
ड्राइव को सÜलाई नेटवकर्  से कनेक्ट करने से पहले ग्राउंड-टू-फेज़ वेिरèटर को िडèकनेक्ट करɅ। 
पçृठ 72 पर सारणी की जांच करɅ।

चेतावनी! िकसी IT िसèटम (एक अनग्राउंडड पावर िसèटम या उÍच-रेिज़èटɅस-ग्राउंडड 
[30 ohms से अिधक] पावर िसèटम) से जुड़ी ग्राउंड-टू-फेज़ वेिरèटर वाली ड्राइव को 

èथािपत न करɅ, नहीं तो वेिरèटर सिकर् ट को नुकसान पहंुच सकता है। 

यिद आपको EMC िफãटर (EMC) या ग्राउंड-टू-फेज़ वेिरèटर (VAR) को िडèकनेक्ट करना है 
तो नीचे सारणी मɅ जांच करɅ। इस पर िनदȶशɉ के िलए िक इसे कैसे करना है, खंड फे्रम 
R0…R3 को पçृठ 73 पर या फे्रम R4…R8 को पçृठ 74 पर देखɅ। 
फे्रम के 
आकार

EMC 
िफãटर
(EMC) 

ग्राउंड-
टू-फेज़ 
वेिरèटर 
(VAR) 

समिमत आधार पर 
ग्राउंडड TN िसèटम 
(TN-S िसèटम) 1

कोने पर ग्राउंडड TN 
िसèटम 2

IT िसèटम 
(अनग्राउंडड या 
उÍच-रेिज़èटɅस पर 
ग्राउंडड [>30 
ohms]) 3

R0…R3 EMC
(1 पɅच)

- िडèकनेक्ट न करɅ िडèकनेक्ट करɅ िडèकनेक्ट करɅ

- VAR
(1 पɅच)

िडèकनेक्ट न करɅ िडèकनेक्ट न करɅ िडèकनेक्ट करɅ

R4…R5 EMC
(2 पɅच)

- िडèकनेक्ट न करɅ R4 और R5 फे्रम 
कोने पर ग्राउंडड TN 
िसèटमɉ मɅ इèतेमाल 
नहीं िकए जा सकते।

िडèकनेक्ट करɅ

- VAR
(1 पɅच)

िडèकनेक्ट न करɅ िडèकनेक्ट करɅ

R6…R8 EMC
(2 पɅच)

- िडèकनेक्ट न करɅ िडèकनेक्ट करɅ िडèकनेक्ट करɅ

- VAR
(1 पɅच)

िडèकनेक्ट न करɅ िडèकनेक्ट न करɅ िडèकनेक्ट करɅ

 1 2 3

ड्राइव

PE
N
L3
L2
L1

ड्राइव ड्राइव

PE
L3
L2

L1

L3
L2
L1
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 फे्रम R0…R3
यिद आवæयक है तो आंतिरक EMC िफãटर या ग्राउंड-टू-फेज़ वेिरèटर को िडèकनेक्ट करने के 
िलए, िनàन अनुसार करɅ:
1. ड्राइव से पावर को िèवच ऑफ करɅ।
2. अगला कवर खोलɅ, अगर पहले से ही खोला नहीं गया है, पçृठ 77 देखɅ।
3.  आंतिरक EMC िफãटर को िडèकनेक्ट करने के िलए, EMC ग्राउंिडगं पɅच को िनकाल दɅ।
4. ग्राउंड-टू-फेज़ वेिरèटर को िडèकनेक्ट करने के िलए, वेिरèटर ग्राउंिडगं पɅच को िनकालɅ। 

3

4
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 फे्रम R4…R8
यिद आवæयक है तो आंतिरक EMC िफãटर या ग्राउंड-टू-फेज़ विेरèटर को िडèकनेक्ट करने के 
िलए, िनàन अनुसार करɅ:
1. ड्राइव से पावर को िèवच ऑफ करɅ।
2. अगला कवर खोलɅ, अगर पहले से ही खोला नहीं गया है, फे्रम R4…R6 के िलए, पçृठ 81 

देखɅ। फे्रम R6…R8 के िलए, पçृठ 86 देखɅ।
3.  आंतिरक EMC िफãटर को िडèकनेक्ट करने के िलए, दो EMC पɅचɉ को िनकालɅ।
4. ग्राउंड-टू-फेज़ वेिरèटर को िडèकनेक्ट करने के िलए, वेिरèटर के पɅच को िनकालɅ। 

 

R4

3

3

4

3

3

4

R5

3

3

4

3

3

4
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R6…R8

3

3

4

4 3

3
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पावर केबलɉ को कनेक्ट करना
 कनेक्शन आरेख

1 िवकãपɉ के िलए, सÜलाई को िडèकनेक्ट करने वाले उपकरण का चयन करना खंड को पçृठ53 
पर देखे।

2 एक अलग ग्राउंिडगं PE केबल (2a) या एक अलग PE कंडक्टर (2b) वाली केबल का इèतेमाल 
करɅ, अगर शीãड की चालकता PE कंडक्टर की आवæयकताओं को पूरा नहीं करती है (पçृठ 54 
देखे)।

3 अगर शीãड वाली केबल का उपयोग िकया जाता है, तो 360-िडग्री ग्राउंिडगं की अनुशंसा की 
जाती है। इनपुट केबल शीãड के दसूरे छोर को या PE कंडक्टर को िवतरण बोडर् से ग्राउंड करɅ।

4 360-िडग्री ग्राउंिडगं की आवæयकता होती है।
5 बाहरी ब्रेक रेिज़èटर। 
6 यिद शीãड IEC 61439-1 (पçृठ 54 देखɅ) की आवæयकताओं को पूरा नहीं करती है और केबल 

मɅ कोई समिमत Ǿप से िनिमर्त ग्राउंिडगं कंडक्टर नहीं है (पçृठ 57 देखɅ), तो एक अलग 
ग्राउंिडगं केबल का इèतेमाल करɅ।

Úयान दɅ:
यिद चालक शीãड के अलावा मोटर केबल पर एक समिमत Ǿप से िनिमर्त ग्राउंिडगं कंडक्टर है, तो 
ड्राइव और मोटर के िसरɉ पर ग्राउंिडगं कंडक्टर को ग्राउंिडगं टिमर्नल से कनेक्ट करɅ। 
30 kW (पçृठ 54 देखɅ) से ऊपर मोटसर् के िलए एक असमिमत Ǿप से िनिमर्त मोटर केबल का उपयोग 
न करɅ। मोटर के छोर पर इसके चौथ ेकंडक्टर को जोड़ना बेअिरगं करंट को बढ़ा देता है और अितिरक्त 
िघसावट का कारण बनता है।  

L1 L2 L3 T1/U T2/V T3/W
UDC+

R+R-

L1 L2 L3(PE) (PE)PE

PE

U1
V1

W1

3 ~ M

1

2a

2b

3

5

6

43

ACS560
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 कनेक्शन प्रिक्रया, फे्रम R0…R2
1. अगले कवर को िनàनानुसार िनकालɅ:

• एक पɅचकस (1a) से पɅच को ढीला करɅ।
• कवर को नीचे से बाहर की तरफ उठाएं (1b)। 

चेतावनी! यिद ड्राइव को िकसी IT (अनग्राउंडड) िसèटम से कनेक्ट िकया जाता है तो 
सुिनिæचत करɅ िक EMC िफãटर और वेिरèटर (VAR) को िडèकनेक्ट िकया गया है। 

पçृठ 71 देखɅ। 

मोटर केबल
2. िचत्र मɅ िदखाए अनुसार केबल के िसरɉ को तैयार करɅ।  दो िभÛन-िभÛन मोटर केबल प्रकार 

िचत्र (2a.और 2b) मɅ िदखाए गए हɇ।  
Úयान दɅ: नंगी शीãड को 360 िडग्री पर ग्राउंड िकया जाएगा। 

1a

1b

2a

PE

PE

2b
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3. मोटर केबल को िनàनुसार कनेक्ट करɅ: 
• पावर केबल ग्राउंिडगं शेãफ की क्लɇप को केबल के पɪटीदार भाग (3a) पर कसकर 

शीãड को 360 िडग्री ग्राउंड करɅ।
• केबल की मुड़ी शीãड को ग्राउंिडगं टिमर्नल (3b) से कनेक्ट करɅ। 
• केबल के फेज़ कंडक्टरɉ को T1/U, T2/V और T3/W के टिमर्नलɉ से कनेक्ट करɅ। 

• पɅचɉ को नीचे िदए गए टॉकर्  पर कसɅ।

इनपुट पावर केबल
4. िचत्र मɅ िदखाए अनुसार केबल के िसरɉ को तैयार करɅ। 

Úयान दɅ: नंगी शीãड को 360 िडग्री पर ग्राउंड िकया जाएगा। शीãड से बने िपगटेल को 
एक PE कंडक्टर के Ǿप मɅ पीले-और-हरे रंग से िचिÛहत करɅ।

फे्रम आकार R0…R1 R2
N·m lbf·ft N·m lbf·ft

T1/U. T2/V. T3/W 0.5…0.6 0.4 1.2…1.5 0.9…1.1

3b

3c

3a

PE
PE
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5. इनपुट पावर केबल को िनàन अनुसार कनेक्ट करɅ: 
• केबल की मुड़ी शीãड को ग्राउंिडगं टिमर्नल (5a) से कनेक्ट करɅ। 
• केबल के फɅ ज़ कंडक्टरɉ को L1, L2 और L3 टिमर्नलɉ से कनेक्ट करɅ।     

• पɅचɉ को नीचे िदए गए टॉकर्  पर कसɅ:

6.  ब्रेिकंग रेिज़èटर केबल को चरण 4 मे मोटर केबल के Ǿप मɅ कनेक्ट करɅ।
7. शीãड को 360 िडग्री (6a) ग्राउंड करɅ। 
8. मुड़ी शीãड को ग्राउंिडगं टिमर्नल (6b) और कंडक्टरɉ को R+ और R- टिमर्नलɉ (6c) से 

कनेक्ट करɅ। 

9. पɅचɉ को नीचे िदए गए टॉकर्  पर कसɅ।

फे्रम आकार R0…R1 R2
N·m lbf·ft N·m lbf·ft

L1. L2. L3 0.5…0.6 0.4 1.2…1.5 0.9…1.1

फे्रम आकार R0…R1 R2
N·m lbf·ft N·m lbf·ft

R+. R- 0.5…0.6 0.4 1.2…1.5 0.9…1.1

5b

5a

6a

6b

6c
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अंितम Ǿप देना 
10.मोटर केबल शीãड को मोटर के िसरे से कनेक्ट करɅ। Ûयूनतम रेिडयो िफ्रक्वेÛसी हèतके्षप 

के िलए, मोटर केबल शीãड को मोटर टिमर्नल बाक्स के लीड-थू्र के साथ 360 िडग्री पर 
कनेक्ट करɅ।      

7
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  कनेक्शन प्रिक्रया, फे्रम R3…R4
1. अगले कवर को िनàन अनुसार उतारɅ:

• एक पɅचकस (1a) से पɅच को ढीला करɅ।
• सबसे ऊपर वाले बक्से (1b) को अलग करने के िलए अगले कवर को ऊपर की ओर 

धक्का दɅ, और कवर को नीचे से बाहर की तरफ उठाएं (1c)। 

चेतावनी! यिद ड्राइव को एक IT (अनग्राउंडड) िसèटम से कनेक्ट िकया जाएगा, तो 
सुिनिæचत करɅ िक आपने EMC िफãटर और वेिरèटर (VAR) को िडèकनेक्ट कर िदया 

है। पçृठ 71 देखɅ। 

मोटर केबल
2. िचत्र मɅ िदखाए अनुसार केबल के िसरɉ को तैयार करɅ। दो िभÛन-िभÛन प्रकार की मोटर 

केबलɉ को िचत्र 2a और 2b मɅ िदखाया गया है।

2a
1C 1b
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 Úयान दɅ: नंगी शीãड को 360 िडग्री पर ग्राउंड िकया जाएगा।
2a

PE

PE

2b
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3. मोटर केबल को िनàन अनुसार कनेक्ट करɅ: 
यिद पावर केबल को अèथायी Ǿप से ग्राउंिडगं शेãफ से िनकाल िदया गया है, 360 िडग्री 
ग्राउंिडगं को छोड़कर मोटर और इनपुट पावर केबलɉ को कनेक्ट करɅ, और िफर ग्राउंिडगं 
शेãफ को पुनèथार्िपत करɅ। 
• पावर केबल ग्राउंिडगं शेãफ की क्लɇप को केबल के पɪटीदार भाग (4a) पर कसकर 

शीãड को 360 िडग्री ग्राउंड करɅ। 
• केबल की मुड़ी शीãड को ग्राउंिडगं टिमर्नल (4b) से कनेक्ट करɅ। 
• केबल के फɅ ज़ कंडक्टरɉ को T1/U, T2/V और T3/W टिमर्नलɉ से कनेक्ट करɅ।
• पɅचɉ को नीचे िदए टॉकर्  पर कसɅ:

नोɪस
• पɅच अलग-अलग लंबाई के होते हɇ। उÛहɅ सही èथानɉ पर èथािपत करɅ।
• ग्राउंिडगं शेãफ को पुनèथार्िपत करने के बाद, आप केबलɉ के िलए 360 िडग्री ग्राउंिडगं 

बना सकते हɇ।
इनपुट पावर केबल
4. िचत्र मɅ िदखाए अनुसार केबल के िसरɉ को तैयार करɅ। 
Úयान दɅ: नंगी शीãड को 360 िडग्री पर ग्राउंड िकया जाएगा। शीãड से बने िपगटेल को एक 
PE कंडक्टर के Ǿप मɅ पीले-और-हरे रंग से िचिÛहत करɅ। 

फे्रम आकार R3 R4
N·m lbf·ft N·m lbf·ft

T1/U. T2/V. T3/W. 2.5…4.5 1.8…3.3 4.0 3.0

4c

4b

4a

PE
PE
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5. इनपुट पावर केबल को िनàन अनुसार कनेक्ट करɅ: 
• पावर केबल ग्राउंिडगं शेãफ की क्लɇप को केबल के पɪटीदार भाग (6a) पर कसकर 

शीãड को 360 िडग्री ग्राउंड करɅ। 
• केबल की मुड़ी शीãड को ग्राउंिडगं टिमर्नल (6b) से कनेक्ट करɅ। 
• केबल के फेज़ कंडक्टरɉ को L1, L2 और L3 के टिमर्नलɉ से कनेक्ट करɅ।
• पɅचɉ को नीचे िदए गए टॉकर्  पर कसɅ।    

 

6. R3 के िलए, चरण 3 मɅ बताई गई मोटर केबल िविध ɮवारा केबल को कनेक्ट करɅ। 
7. शीãड को 360 िडग्री (7a) ग्राउंड करɅ। 
8. केबल की मुड़ी शीãड को ग्राउंिडगं टिमर्नल (7b) से कनेक्ट करɅ।
9. कंडक्टरɉ को R+ और R- टिमर्नलɉ (7c) से कनेक्ट करɅ।
10.नीचे िदए गए टॉकर्  पर कसɅ।

फे्रम आकार R3 R4
N·m lbf·ft N·m lbf·ft

L1. L2. L3 2.5…4.5 1.8…3.3 4.0 3.0

फे्रम आकार R3 R4

N·m N·m N·m lbf·ft

R+. R- 2.5…4.5 2.5…4.5 4.0 3.0

6a

6c

6b
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अंितम Ǿप देना
11. िनयंत्रण केबलɉ (िडिलवरी मɅ एक Üलािèटक बैग मɅ माउंिटगं पɅच सिहत) के िलए ग्राउंिडगं 

शेãफ को पावर केबलɉ के िलए ग्राउंिडगं शेãफ पर èथािपत करɅ। 

12.मोटर केबल शीãड को मोटर के िसरे से कनेक्ट करɅ। Ûयूनतम रेिडयो िफ्रक्वेÛसी हèतके्षप 
के िलए, मोटर केबल शीãड को मोटर टिमर्नल बाक्स के लीड-थू्र के साथ 360 िडग्री पर 
कनेक्ट करɅ।      

7a

7b

7c

8

8
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 कनेक्शन प्रिक्रया, फे्रम R5…R8

 चेतावनी! यिद ड्राइव को एक IT (अनग्राउंडड) िसèटम से कनेक्ट िकया जाएगा, तो 
सुिनिæचत करɅ िक आपने EMC िफãटर और ग्राउंड-से-फेज़ विेरèटर (VAR) को 

िडèकनेक्ट कर िदया है। पçृठ 71 देखɅ। यिद ड्राइव को कोने पर ग्राउंडड TN िसèटम से 
कनेक्ट िकया जाएगा, तो सुिनिæचत करɅ िक आपने EMC िफãटर को िडèकनेक्ट कर िदया 
है। पçृठ 71 देखɅ। 

1. िनयंत्रण बोडर् के बगल मɅ अवशेष वोãटेज चेतावनी èटीकर को संलग्न करɅ।
2. केबल बॉक्स के साइड Üलेɪस को िनàनानुसार िनकालɅ:

• िरटेिनगं पɅचɉ को िनकालɅ।
• दीवारɉ को बाहर की तरफ िखसकाएं।  

3. एक पɅचकस के साथ िक्लप िनकाल कर और ढक्कन को बाहर खींच कर पावर केबल 
टिमर्नलɉ पर ढक्कन को िनकालɅ।

4. èथािपत की जाने वाली केबलɉ के िलए ढक्कन मɅ छेद करɅ। 
5. फे्रम R8: यिद आप समानांतर केबलɉ को èथािपत करते हɇ, तो èथािपत की जाने वाली 

केबलɉ के िलए िनचले ढक्कन मɅ भी छेद करɅ। 

1 2

3 4 5

R8…R8

3
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मोटर केबल
6. रबर ग्रोमेट मɅ एक पयार्Üत छेट काटɅ। ग्रोमेट को केबल पर िखसका दɅ।
7. आकृित मɅ िदखाए अनुसार इनपुट पावर केबल और मोटर केबल के िसरɉ को तैयार करɅ। 

यिद आप एãयूमीिनयम के केबल का उपयोग करते हɇ, तो उसे ड्राइव मɅ जोड़ने से पहले 
िछली गई अãयुमीिनयम केबल पर ग्रीज़ डालɅ। मोटर केबल के दो अलग-अलग प्रकार 
आकृित (7a, 7b) मɅ िदखाए गए हɇ। 
Úयान दɅ: नंगी शीãड को 360 िडग्री पर ग्राउंड िकया जाएगा। शीãड से बने िपगटेल को 
एक PE  कंडक्टर के Ǿप मɅ पीले-और-हरे रंग से िचिÛहत करɅ।       

8. केबलɉ को लीड-थू्र Üलेट के छेद के माÚयम से िखसकाएं और ग्रोमेट को छेदɉ से जोड़Ʌ 
(मोटर केबल को दाईं तरफ और इनपुट केबल को बाईं तरफ)। 

9. मोटर केबल को िनàन अनुसार कनेक्ट करɅ: 
• शीãड को ग्राउंिडगं क्लैप के नीचे 360 िडग्री पर ग्राउंड करɅ।
• केबल की मुड़ी शीãड को ग्राउंिडगं टिमर्नल (9a) से कनेक्ट करɅ।
• केबल के फेज़ कंडक्टरɉ को T1/U, T2/V और T3/W टिमर्नलɉ से कनेक्ट करɅ। पɅचɉ 

को आकृित (9b) मɅ िदए टॉकर्  पर कसɅ।

7a

PE

6 7a 7b

PE

7b
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फे्रम R8 के िलए नोɪस
• यिद आप कनेक्टर से केवल एक कंडक्टर को जोड़ते हɇ, तो हम अनुशंसा करते हɇ िक आप 

इसे ऊपरी दबाव Üलेट के नीचे रख दɅ।
• कनेक्टसर् अलग िकए जा सकते हɇ, लेिकन हम अनुशंसा नहीं करते िक आप उÛहɅ अलग 

करɅ। यिद आप ऐसा करते हɇ, तो कनेक्टसर् को नीचे बताए अनुसार अलग करɅ और 
पुनèथार्िपत करɅ।

इनपुट पावर केबल
10. इनपुट पावर केबल को चरण 9 मɅ बताए अनुसार कनेक्ट करɅ। L1, L2 और L3 टिमर्नलɉ 

का इèतेमाल करɅ। 

T1/U, T2/V और T3/W टिमर्नल
• वह नट िनकालɅ जो कनेक्टर को उसके बसबार से जोड़ता है।
• कंडक्टर को कनेक्टर दबाव Üलेट के नीचे रखɅ और कंडक्टर को पहले से कसɅ।
• कनेक्टर को वापस अपने बसबार पर लगाए।ं नट लगाएं, और हाथ से कम से कम दो 

बार घुमाएँ।

चेतावनी! साधनɉ का इèतेमाल करने से पहले, सुिनिæचत करɅ िक नट/पɅच की क्रॉस-
थे्रिडगं नहीं है। क्रॉस-थे्रिडगं से ड्राइव को हािन पहंुचेगी और खतरा पैदा होगा। 

• नट को 30 N·m (22 lbf·ft) के टॉकर्  पर कसɅ।

8

M5×25/35 

फे्रम आकार L1, L2, L3, T1/U, T2/V, T3/W PE,    
N·m lbf·ft N·m N·m N·m lbf·ft

R5 5.6 4.1 2.2 1.6 1.2 0.9

R6 30 22.1 9.8 7.2 1.2 0.9

R7 40 29.5 9.8 7.2 1.2 0.9

R8 40 29.5 9.8 7.2 1.2 0.9

R8 70 51.6 9.8 7.2 1.2 0.9

8

9a 10a

10b9b
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• कंडक्टर(रɉ) को फे्रम R8 के िलए 40 N·m (30 lbf·ft) या फे्रम R8 के िलए 70 N·m 
(52 lbf·ft) पर कसɅ।

L1, L2 और L3 टिमर्नल
• कॉàबी पɅच को िनकालɅ जो कनेक्टर को उसके टिमर्नल पोèट मɅ जोड़ता है, और 

कनेक्टर को खींचɅ।
• कंडक्टर को कनेक्टर दबाव Üलेट के नीचे रखɅ और कंडक्टर को पहले से कसɅ।
• कनेक्टर को वािपस टिमर्नल पोèट पर रखɅ। कॉàबी पɅच को डालɅ, और हाथ से कम से 

कम दो बार घुमाएँ।

चेतावनी! साधनɉ का इèतेमाल करने से पहले, सुिनिæचत करɅ िक नट/पɅच की क्रॉस-
थे्रिडगं नहीं है। क्रॉस-थे्रिडगं से ड्राइव को हािन पहंुचेगी और खतरा पैदा होगा। 

• कॉàबी पɅच को 30 N·m (22 lbf·ft) के टॉकर्  पर कसɅ।
• कंडक्टर(रɉ) को फे्रम R8 के िलए 40 N·m (30 lbf·ft) या फे्रम R8 के िलए 70 N·m 

(52 lbf·ft) पर कसɅ।
11. फे्रम R8 यिद आप समानांतर केबलɉ को èथािपत करते हɇ, तो समानांतर पावर केबलɉ 

(11a) के िलए दसूरी ग्राउंिडगं शेãफ èथािपत करɅ। चरण 6...11 (11b) दोहराएं। 

12. िनयंत्रण केबलɉ के ग्राउंिडगं शेãफ को èथािपत करɅ।

M5×25

M5×12

11a

11b

11a

11b

R8 R8
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13. िबजली के टिमर्नलɉ पर ढक्कन को पुनèथार्िपत करɅ। 
14. यूिनट के बाहर केबãस को यांित्रक Ǿप से सुरिक्षत करɅ।

15.मोटर केबल शीãड को मोटर के िसरे से कनेक्ट करɅ। Ûयूनतम रेिडयो िफ्रक्वेÛसी हèतके्षप 
के िलए, मोटर केबल शीãड को मोटर टिमर्नल बाक्स के लीड-थू्र पर 360 िडग्री पर ग्राउंड 
करɅ।    

DC कनेक्शन
UDC+ और UDC- टिमर्नल (R4…R8 फे्रम मɅ मानक अनुसार) बाहरी ब्रेक चोपर इकाइयɉ का 
उपयोग करने के िलए हɇ। 

1312

15
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िनयंत्रण केबलɉ को कनेक्ट करना
ABB मानक मैक्रो के िडफ़ॉãट I/O कनेक्शन के िलए पçृठ 92 पर खंड ABB मानक मैक्रो के 
िलए िडफ़ॉãट िनयंत्रण कनेक्शन को देखɅ। अÛय मैक्रो के िलए,ACS560 फमर्वेयर 
मैनुअल(3AXD50000044997 [अंगे्रज़ी]) देखɅ।
 िनयंत्रण केबल कनेक्शन प्रिक्रया R0…R8 के तहत पçृठ 99 पर वणर्न अनुसार केबलɉ को 
कनेक्ट करɅ।
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ABB मानक मैक्रो के िलए िडफ़ॉãट िनयंत्रण कनेक्शन 
X1 संदभर् वोãटेज और एनालॉग इनपुट और 
1 SCR िसग्नल केबल शीãड (èक्रीन)
2 AI1 बाहरी फ्रीक्वेÛसी संदभर्:

 0…10 V1) 4)10): 
3 AGND एनालॉग इनपुट सिकर् ट, सामाÛय 
4 +10V 10 V DC संदभर् वोãटेज
5 AI2 कॉिÛफ़गर नहीं 2)
6 AGND एनालॉग इनपुट सिकर् ट, सामाÛय 
7 AO1 आउटपुट फ्रीक्वÛेसी, 0…20 mA11): 

8 AO2  मोटर करंट11): 

9 AGND एनालॉग आउटपुट सिकर् ट सामाÛय
X2, X3 सहायक वोãटेज आउटपुट और प्रोग्रामयोग्य िडिजटल इनपुट
10 +24V सहायक वोãटेज आउटपुट +24 VDC, अिधकतम 
11 DGND सहायक वोãटेज आउटपुट सामाÛय
12 DCOM सभी के िलए िडिजटल इनपुट सामाÛय
13 DI1 èटॉप (0) / èटाटर् (1)10):  
14 DI2 फॉवर्डर् (0) / िरवसर् (1)10):  
15 DI3 लगातार फ्रीक्वेÛसी चयन 110)10): 
16 DI4 लगातार फ्रीक्वेÛसी चयन 2 4) 10):   
17 DI5 रɇप 1 (0) / रɇप 2 (1) 5) 9):  
18 DI6 कॉिÛफ़गर नहीं िकया गया 
X6, X7, िरले आउटपुट
19 RO1C रेडी रन 11):  250 V AC / 30 V DC

2 A20 RO1A
21 RO1B
22 RO2C चल रहा 11):  250 V AC / 30 V DC 

2 A23 RO2A
24 RO2B
25 RO3C दोष (-1) 11):  250 V AC / 30 V DC

2 A26 RO3A
27 RO3B
X5 अंतरिनिमर्त फीãडबस
29 B+ आंतिरक मोडबस RTU (EIA-485)। ACS560

मानक िनयंत्रण प्रोग्राम फ़मर्वेअर मैनुअलl
(3AXD50000044997 [अंगे्रजी]) देखɅ।30 A-

31 DGND
(फे्रम R0~R2)
S100 टमर्&बायस टेिमर्नेशनल रेिज़èटर और बायस रेिज़èटर िèवच
(फे्रम R3~R8)
S100 टमर् टेिमर्नेशन रेिज़èटर िèवच
S200 बायस बायस रेिज़èटर िèवच
X4 सुरक्षा टॉकर्  ऑफ 

R0~R2 R3~R8
33 - OUT1 सुरक्षा टॉकर्  ऑफ प्रकायर्। फैक्टरी कनेक्शन। ड्राइव 

शुǾ करने के िलए दोनɉ सिकर् ट बंद होने चािहएं।  
सुरिक्षत टॉकर्  ऑफ प्रकायर् देखɅ।

34 SGND OUT2
35 OUT1 SGND
36 IN1 IN1
37 IN2 IN2
X10    24 V AC/DC (केवल R6~R8 फे्रम)
40 24 V AC/DC- in िनयंत्रण इकाई िबजली की सÜलाई के िलए 24V 

AC/DC इनपुट, जब बाहरी मुख्य पावर िडèकनेक्ट 41 24 V AC/DC+ i
X11 िनरथर्क सहायक वोãटेज आउटपुट (केवल R0~R2 फे्रम)
42 +24 V सहायक वोãटेज आउटपुट +24 V DC, 250 
43 DGND सहायक वोãटेज आउटपुट सामाÛय
44 DCOM सभी के िलए िडिजटल इनपुट सामाÛय

6)

9

6

अिधकतम
 500 
ohm

8 )

1…10 kohm

R3~R8

 

7)
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• (टेिमर्नल सैज़ R0…R8): 0.14…1.5 mm2 (सभी टिमर्नल)
• कसने वाले टॉकर् : 0.5…0.6 N·m (0.4 lbf·ft)
नोɪस
1) करंट [0(4)…20 mA, Rin< 500 ohm] या वोãटेज [ 0(2)…10 V, Rin> 200 kohm] 
इनपुट, िजसका पैरामीटर 12.15 AI1 युिनट चयन के साथ चयन िकया गया है।

2) करंट [0(4)…20 mA, Rin = 100 ohm] या वोãटेज [ 0(2)…10 V, Rin> 200 kohm] 
इनपुट, िजसका पैरामीटर 12.25 AI2 युिनट चयन के साथ चयन िकया गया है।

3) सहायक वोãटेड आउटपुट की कुल लोड क्षमता +24V (X2:10) = 
6.0 W (250 mA / 24 V) - उपयोगकतार् इस İोत का इèतेमाल िकसी भी I/O कनेक्शन 
(DI1... DI2- RO1 या DI3...DI6 - RO2~RO3) के िलए कर सकते हɇ। 

4)  िनàन प्रकार के İोतɉ के संयोजन के आधार पर िèथर गित िनधार्िरत की जाती है:

5) गित संदभर् रɇप िनàनानुसार İोतɉ के संयोजन के आधार पर सेट िकया गया है: 

6) कारखाने मɅ जàपरɉ के साथ जुड़ा हुआ है।
7) केवल R0~R2 फे्रमɉ के िलए लागू।
8) िडिजटल िसग्नल के िलए शीãड वाली मुड़-ेजोड़ ेवाली केबल का उपयोग करɅ।
9)केबल की बाहरी शीãड को िनयंत्रण केबलɉ के िलए ग्राउंिडगं शेãफ पर ग्राउंिडगं क्लɇप के नीचे 
360 िडग्री पर ग्राउंड करɅ। 

10) इनपुट िसग्नल
11) आउटपुट िसग्नल
कनेक्टसर् और िèवच के उपयोग के बारे मɅ अिधक जानकारी नीचे के खंडɉ मɅ दी गई है। पçृठ 
137 पर खंड िनयंत्रण कनेक्शन डटेा को भी देखɅ। 

पैरामीटर 28.22 ɮवारा 
पिरभािषत İोत

पैरामीटर 28.23  ɮवारा 
पिरभािषत İोत

िèथर सिक्रय गित

0 0 AI1 के ɮवारा तय की गई गित
1 0  िèथर िफ्रक्वɅसी 1
0 1  िèथर िफ्रक्वɅसी 2

DI5
पैरामीटर 28.71

रɇप सेट पैरामीटर
èकेलर िनयंत्रण (िडफ़ॉãट)

0 एक्सेलरेशन/िडसेलरैशन 
समय 1

28.72समय 1

28.73िफ्रक्वेÛसी िडसेलरैशन समय1
1 एक्सेलरेशन/िडसेलरैशन 

समय 2
28.74समय 2

28.75समय 2
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िèवच
िèवच िववरण िèथित
S 100
(टमर् एंड 
बायस)

बस के िलए मोडबस िलकं समािÜत और 
बायिसगं वोãटेज।
चालू िèथित पर सेट करɅ जब ड्राइव िलकं पर 
अंितम इकाई है।

टमर् और बायस बंद
(िडफॉãट)

टमर् और बायस चालू

S 100
(टमर्)

मोडबस िलकं समािÜत। जब ड्राइव िलकं पर 
पहली या अंितम इकाई है, तो समाÜत होने 
वाली (चालू) िèथित पर सेट होना चािहए।

बस समाÜत नहीं हुआ 
है(िडफॉãट)

बस समाÜत हुआ है

S 200
(बायस)

बस को बायिसगं वोãटेज को िèवच ऑन करता 
है। एक (और केवल एक) उपकरण, अिधमानतः 
बस के िसरे पर, का बायस चालू होना चािहए।

बायस बंद (िडफॉãट)

बायस चालू

   

चा

1

चा

टमर्

चा

टमर्

चा

बायस

चा

बायस

चा
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िडिजटल इनपुट के िलए PNP कॉिÛफगरेशन
PNP कॉिÛफगरेशन के िलए आंतिरक और बाहरी +24 V पावर सÜलाई कनेक्शन नीचे िदए 
गए िचत्र मɅ िदखाए गए हɇ। 

चेतावनी! िनयंत्रण बोडर् ग्राउंड पर +24 V AC केबल कनेक्ट न करɅ जब एक बाहरी 24 V AC 
सÜलाई का उपयोग कर िनयंत्रण बोडर् मɅ पावर जाती है।

िडिजटल इनपुट के िलए NPN कॉिÛफगरेशन
NPN कॉिÛफगरेशन के िलए आंतिरक और बाहरी +24 V पावर सÜलाई कनेक्शन नीचे िदए 
गए िचत्र मɅ िदखाए गए हɇ।   

चेतावनी! िनयंत्रण बोडर् ग्राउंड पर +24 V AC केबल कनेक्ट न करɅ जब एक बाहरी 24 V AC 
सÜलाई का उपयोग कर िनयंत्रण बोडर् मɅ पावर जाती है।

PNP कनेक्शन (İोत)
 X2 & X3
10 +24V
11 DGND
12 DCOM
13 DI1
14 DI2
15 DI3
16 DI4
17 DI5
18 DI6

PNP कनेक्शन (İोत)
 X2 & X3
10 +24V
11 DGND
12 DCOM
13 DI1
14 DI2
15 DI3
16 DI4
17 DI5
18 DI6

+24 V DC
0 V D

आंतिरक +24 V पावर सÜलाई बाहरी +24 V पावर सÜलाई

आंतिरक +24 V पावर सÜलाई बाहरी +24 V पावर सÜलाई

 X2 & X3
10 +24V
11 DGND
12 DCOM
13 DI1
14 DI2
15 DI3
16 DI4
17 DI5
18 DI6

NPN कनेक्शन (िसकं) NPN कनेक्शन (िसकं)
 X2 & X3
10 +24V
11 DGND
12 DCOM
13 DI1
14 DI2
15 DI3
16 DI4
17 DI5
18 DI6

0VDC
+ 24VDC
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एनालॉग आउटपुट 2 से 0 ... 10 V प्राÜत करने के िलए कनेक्शन 2 (AO2)
एनालॉग आउटपुट AO2 से 0 ... 10 V प्राÜत करने के िलए, एनालॉग आउटपुट 2 AO2 और 
एनालॉग सामाÛय ग्राउंड AGND के बीच 500 ओम रेिज़èटर (या समानांतर मɅ दो 1 kohm 
रेिज़èटर) को कनेक्ट करɅ।
उदाहरण नीचे िदए गए िचत्र मɅ िदखाए गए हɇ। 

X1
8 AO2 एनालॉग आउटपुट 2। िडफ़ॉãट आउटपुट 

0…20 mA।

9 AGND एनालॉग सामाÛय ग्राउंड। आंतिरक Ǿप से 2 
Mohm रेिज़èटर के माÚयम से चैिसस से जुड़ा 
हुआ है।

500 ohm

X1
8 AO2 एनालॉग आउटपुट 2। िडफ़ॉãट आउटपुट 

0…20 mA।

9 AGND एनालॉग सामाÛय ग्राउंड। आंतिरक Ǿप से 2 
Mohm रेिज़èटर के माÚयम से चैिसस से जुड़ा 
हुआ है।

1 kohm 1 kohm

0…
10

V
0…

10
V
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दो तार और तीन तार सɅसर के कनेक्शन उदाहरण
PID मैक्रो (ACS560 फमर्वेयर मैनुअल (3AXD50000016097 [अगे्रज़ी]देखɅ)) एनालॉग 
इनपुट 2 (AI2) का उपयोग करते हɇ। इन पçृठɉ पर मैक्रो वायिरगं िचत्र, एक बाहर से पावर 
िदए सेÛसर (कनेक्शन नहीं िदखाए गए हɇ) का उपयोग करते हɇ।  नीचे िदए गए िचत्र, ड्राइव 
सहायक वोãटेज आउटपुट ɮवारा पावर िदए गए दो-तार या तीन-तार सɅसर/ट्रांसमीटर के 
उपयोग से कनेक्शनɉ के उदाहरण देते हɇ।
Úयान दɅ: सहायक 24 V DC (250 mA) आउटपुट की अिधकतम क्षमता अिधक नहीं होनी 
चािहए। 

Úयान दɅ: सɅसर की अपने करंट आउटपुट के माÚयम से सÜलाई की जाती है और ड्राइव सÜलाई 
वोãटेज(+24 V DC) को फ़ीड करता है। इस प्रकार आउटपुट संकेत 4…20 mA होना चािहए, 
न िक 0…20 mA।   

X1
5 AI2 प्रिक्रया वाèतिवक मूãय माप या संदभर्, 

0(4)…20 mA, Rin = 100 ohm6 AGND
…
10 +24V सहायक वोãटेज आउटपुट, गैर-पथृक, 

+24 V DC, अिधकतम 250 mA11 DGND

4…20 mA

दो-तार वाला सɅसर/ट्रांसमीटर

+
-

P

I

X1
5 AI2 प्रिक्रया वाèतिवक मूãय माप या संदभर्, 

0(4)…20 mA, Rin = 100 ohm6 AGND
…
10 +24V सहायक वोãटेज आउटपुट, गैर-पथृक, 

+24 V DC, अिधकतम 250 mA11 DGND

(0)4…20 mA

तीन तार वाला सɅसर/ट्रांसमीटर

+
-
OUT

P

I
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फ्रीक्वÛेसी इनपुट के Ǿप मɅ DI5  
पçृठ 138 पर खंड  िडिजटल इनपुट DI1…DI6 देखɅ िजसके िलए िडिजटल इनपुट को ड्राइव मɅ 
फ्रीक्वÛेसी इनपुट के Ǿप मɅ इèतेमाल िकया जा सकता है। िडिजटल फ्रीक्वेÛसी इनपुट के िलए 
पैरामीटर सेट करने के िलए, ACS560 मानक िनयंत्रण कायर्क्रम फमर्वेयर मैनुअल 
(3AXD50000044997 [अंगे्रज़ी]) देखɅ।
AI1 और AI2, Pt100 सɅसर इनपुट के Ǿप मɅ (X1)
मोटर तापमान माप के िलए एक, दो या तीन Pt100 सɅसर को एनालॉग इनपुट और आउटपुट 
के बीच जोड़ा जा सकता है जैसा िक नीचे िदखाया गया है। केबल शीãड के दोनɉ छोरɉ को 
ग्राउंड पर सीधे कनेक्ट न करɅ, और न ही कैपेिसटर को एक छोर पर ग्राउंड से जोड़Ʌ और दसूरे 
छोर को सीधे ग्राउंड पर।

चेतावनी! जैसे िक ऊपर िचत्र मɅ िदखाए इनपुट IEC 60664 के अनुसार इंसुलेट नहीं होते हɇ, मोटर 
तापमान सɅसर के कनेक्शन के िलए मोटर के लाइव पाɪर्स और सɅसर के बीच दगुने या प्रबिलत 

इÛसुलेशन की आवæयकता होती है।  यिद असɅबली आवæयकता को पूरा नहीं करती है, तो I / O बोडर् 
टिमर्नलɉ को संपकर्  से संरिक्षत िकया जाना चािहए और अÛय उपकरणɉ से जोड़ा नही ंजाना चािहए या 
तापमान सɅसर I / O टिमर्नलɉ से पथृक होना चािहए। 

सुरिक्षत टॉकर्  ऑफ (X4)
ड्राइव के शुǾ होने के िलए, दोनɉ कनेक्शन (IN1 के िलए +24 V DC और IN2 के िलए 
+24 V DC) अवæय ही बंद हɉ। िडफॉãट ɮवारा, सिकर् ट को बंद करने के िलए टिमर्नल Þल़ॉक 
पर जंपर होते हɇ। बाहरी सुरिक्षत टॉकर्  ऑफ सिकर् टरी को ड्राइव से कनेक्ट करने से पहले जंपर 
िनकाल दɅ।  सुरिक्षत टॉकर्  ऑफ प्रकायर् अÚयाय को पçृठ 169 पर देखɅ।
Úयान दɅ: केवल 24 V DC का उपयोग STO के िलए िकया जा सकता है। केवल PNP 
इनपुट कॉिÛफगरेशन का उपयोग िकया जा सकता है

1…3 × Pt100

3.3 nF
> 630VAC

 

 

AIn
AGND

AOn
AGND

1)

2)TTT

1)पैरामीटर समूह 12 मानक AI मɅ उिचत एनालॉग इनपुट इकाई को V (वोãट) मɅ सेट करɅ।  
2)पैरामीटर समूह 13 मानक AO मɅ एक्साइटेशन मोड चुनɅ। 
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  िनयंत्रण केबल कनेक्शन प्रिक्रया R0…R8

चेतावनी! पçृठ 11 पर अÚयायसुरक्षा िनदȶश मɅ िदए िनदȶशɉ का पालन करɅ। यिद आप 
उनकी उपेक्षा करते हɇ, तो चोट लग सकती है या म×ृयु हो सकती है, या उपकरण नçट 

हो सकता है।

1. ड्राइव को रोकɅ  और अपना कायर् शुǾ करने से पहले पçृठ 14 पर िबजली के काम से पहले 
सावधािनयां खंड मɅ िदए चरणɉ का पालन करɅ।

2. अगले कवर(रɉ) को िनकाल दɅ, यिद पहले से नहीं िनकाले गए हɇ। पçृठ 77 (R0…R2), 
पçृठ 81 (R3...R4) या पçृठ 86 (R5…R8) देखɅ।

एनालॉग िसग्नल
फे्रम R0…R2 और R3...R5 (100) और R6…R8 (पçृठ 101) के िलए िचत्र एक केबल को 
कनेक्ट करने का उदाहरण िदखातɅ हɇ। उपयोग मɅ लाए गए मैक्रो के अनुसार कनेक्शन बनाएं।
3. फे्रम R4...R8: रबड़ ग्रोमेट मɅ पयार्Üत छेद काट लɅ और केबल पर ग्रोमेट को िखसकाएं। 

केबल को लीड-थू्र Üलेट मɅ छेद के माÚयम से िखसकाएं और ग्रोमेट को छेद से जोड़ दɅ।
4. केबल की बाहरी शीãड को ग्राउंिडगं क्लɇप के नीचे 360 िडग्री पर ग्राउंड करɅ। केबल को 

िनयंत्रण बोडर् के टिमर्नलɉ के िजतने समीप संभव हो, खोल कर रखɅ। 
फे्रम R5…R8: केबलɉ को िनयंत्रण बोडर् के नीचे िèथत क्लɇप पर यांित्रक Ǿप से सुरिक्षत 
करɅ।
जोड़देार केबल की शीãड और ग्राउंिडगं तार को भी SCR टिमर्नल पर ग्राउंड करɅ। 

5. पçृठ 100 (R0…R2 और R3...R5), और 101 (R6…R8) पर िचत्रɉ मɅ िदखाए अनुसार 
केबलɉ को िबछाएं।

6. कंडक्टरɉ को िनयंत्रण बोडर् के उपयुक्त टिमर्नलɉ से कनेक्ट करɅ और 0.5…0.6 N·m (0.4 
lbf·ft) तक कसɅ।

िडिजटल िसग्नल
फे्रम R0…R2 और R3...R5 (पçृठ 100) और R6…R8 (पçृठ 101) पर िचत्र एक केबल को 
जोड़ने का उदाहरण िदखाते हɇ। उपयोग मɅ लाए गए मैक्रो के अनुसार कनेक्शन बनाएं।
7. फे्रम R4...R8: रबड़ ग्रोमेट मɅ पयार्Üत छेद काट लɅ और केबल पर ग्रोमेट को िखसकाएं। 

केबल को लीड-थू्र Üलेट मɅ छेद के माÚयम से िखसकाएं और ग्रोमेट को छेद से जोड़ दɅ।
8. केबल की बाहरी शीãड को ग्राउंिडगं क्लɇप के नीचे 360 िडग्री पर ग्राउंड करɅ। केबल को 

िनयंत्रण बोडर् के टिमर्नलɉ के िजतने समीप संभव हो, खोल कर रखɅ। 
फे्रम R5…R8: केबलɉ को िनयंत्रण बोडर् के नीचे िèथत क्लɇप पर यांित्रक Ǿप से सुरिक्षत 
करɅ।
यिद आप दोहरे शीãड वाले केबल का उपयोग करते हɇ, तो SCR टिमर्नल पर जोड़देार-
केबल के शीãड और ग्राउंिडगं तार को भी ग्राउंड करɅ। 

9. पçृठ 100 (R0…R2 और R3...R5) और101 (R6…R8) पर िचत्रɉ मɅ िदखाए अनुसार 
केबल को िबछाएं।
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10. कंडक्टरɉ को िनयंत्रण बोडर् के उपयुक्त टिमर्नलɉ से कनेक्ट करɅ और 0.5…0.6 N·m (0.4 
lbf·ft) तक कसɅ।

11. सभी िनयंत्रण केबलɉ को प्रदान िकए गए केबल बांधने वाले माउंट से बांध लɅ।
Úयान दɅ:
• िनयंत्रण केबल शीãड के अÛय िसरɉ को खुला रहने दɅ या कुछ नैनोफ़ैराɬस, उदाहरण के 

िलए 3.3 nF / 630 V, के साथ एक उÍच फ्रीक्वेÛसी कैपेिसटर के माÚयम से उÛहɅ 
अप्र×यक्ष Ǿप से ग्राउंड करɅ। शीãड को दोनɉ िसरɉ पर सीधा भी ग्राउंड िकया जा सकता है 
यिद वे समान ग्राउंड लाइन मɅ होते हɇ और अंत िबदंओंु के बीच कोई मह×वपूणर् वोãटेज 
िगरावट नहीं होती है।

• िसग्नल तार के जोड़, टिमर्नल के िजतने समीप संभव हो, मोड़ कर रखɅ। तार को इसकी 
वापसी तार के साथ मोड़ने से प्रेिरत युग्मन के कारण होने वाली गड़बड़ी कम हो जाती है।

 

R3...R5R0…R2

9

11

11

3

5

6
8

9

7

10

R0…R2: 0.5…0.6 N·m (0.4 lbf·ft)

R3: 0.5…0.6 N·m (0.4 lbf·ft)

3

4

5

6

7

8

9

9

4

8

5
6
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R6…R8
0.5...0.6 N·m
(0.4 lbf·ft)

0.5...0.6 N·m 
(0.4 lbf·ft)

M4×20
4

6

10

3

4

4

5

7

8

9

8

11

11
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वैकिãपक मॉɬयूल èथािपत करना
Úयान दɅ: यिद आप FPBA-01 मॉɬयूल èथािपत कर रहे हɇ, तो उिचत कनेक्टर प्रकारɉ के िलए 
पçृठ 60 पर खंड केबलɉ को िबछाना देखɅ।
 िवकिãपक मॉɬयूल की यांित्रक èथापना
प्र×येक मॉɬयूल के िलए उपलÞध èलॉट के िलए पçृठ 30 पर खंड िबजली और िनयंत्रण 
कनेक्शनɉ का अवलोकन देखɅ। िवकिãपक मॉɬयूल की िनàन-अनुसार èथापना करɅ:

चेतावनी! पçृठ 11 पर सुरक्षा िनदȶश मɅ िदए िनदȶशɉ का पालन करɅ। यिद आप उनकी 
उपेक्षा करते हɇ, तो चोट लग सकती है या म×ृयु हो सकती है, या उपकरण नçट हो 

सकता है।
ड्राइव को रोकɅ  और अपना कायर् शुǾ करने से पहले पçृठ 14 पर िबजली के काम से पहले 
सावधािनयां
1. अगले कवर(रɉ) को िनकाल दɅ, यिद पहले से नहीं िनकाले गए हɇ। 77 पçृठ (R0…R2), 

पçृठ 81 (R3…R4) या पçृठ 86 (R5…R8) को देखɅ।
2. मॉɬयूल को िनयंत्रण बोडर् पर सावधानीपूवर्क अपनी िèथित मɅ रखɅ।
3. माउिÛटंग पɅच को कसɅ । 
Úयान दɅ: पɅच मॉɬयूल को मजबूती से ग्राउंड करते हɇ। यह EMC आवæयकताओं को परूा करने 
और मॉɬयूल के उिचत संचालन के िलए आवæयक है।
  िवकãप èलॉट 1 (फीãडबस एडÜेटर मॉɬयूल)
4. मॉɬयूल को िनयंत्रण बोडर् पर सावधानीपूवर्क िèथत करɅ।
5. माउंिटगं पɅच (चेिसस) को कसɅ। 
Úयान दɅ: पɅच कनेक्शनɉ को कसता है और मॉɬयूल को ग्राउंड करता है। यह EMC 
आवæयकताओं को पूरा करने और मॉɬयूल के उिचत संचालन के िलए आवæयक है।

 मॉɬयूल मɅ तार िबछाना
िविशçट èथापना और वायिरगं िनदȶशɉ के िलए उिचत वैकिãपक मॉɬयूल मैनुअल देखɅ।
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कवरɉ को पुनèथार्िपत करना 
 कवरɉ को पुनèथार्िपत करना, फे्रम आकार R0…R2
1. कवर को पुनèथार्िपत करɅ।
2. एक पɅचकस के साथ तल पर िरटेिनगं पɅच को कसɅ। 

2

1
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 कवरɉ को पुनèथार्िपत करना, फे्रम आकार R3, R4
1. मॉɬयूल कवरɉ को पुनèथार्िपत करɅ। हाऊिसगं पर टैÞस को समकक्षɉ मɅ कवर शीषर् पर रखɅ 

और िफर कवर को दबाएं। (1a.1b). 
2. एक पɅचकस के साथ दो िरटेिनगं पɅचɉ को कसɅ।

2a

1b
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 साइड Üलेɪस और कवरɉ को पुनèथार्िपत करना, फे्रम आकार R5…R8
1. मॉɬयूल कवरɉ को पुनèथार्िपत करɅ। हाऊिसगं पर टैÞस को समकक्षɉ मɅ कवर शीषर् पर रखɅ 

और िफर कवर को दबाएं। 
2. एक पɅचकस के साथ दो िरटेिनगं पɅचɉ को कसɅ। 
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एक PC को कनेक्ट करना
एक PC को ड्राइव से कनेक्ट करने मɅ सक्षम होने के िलए, आपको सहायक िनयंत्रण पैनल की 
आवæयकता होती है
एक USB डटेा केबल (USB प्रकार A <-> USB प्रकार िमनी-B) के साथ एक PC को ड्राइव 
के साथ िनàन-अनुसार कनेक्ट करɅ: 
1. USB कनेक्टर कवर को नीचे से ऊपर उठाएं।
2. USB केबल िमनी-B Üलग को िनयंत्रण पैनल के USB कनेक्टर मɅ लगाएं।
3. USB केबल A-Üलग को PC (3a) के USB कनेक्टर मɅ लगाएं।  पैनल “USB कनेक्ट की 

गई” (3b) टेक्सट िदखाता है।
Úयान दɅ: जब कोई USB डाटा केबल पैनल से जुड़ा होता है तो पैनल कंुिजयɉ का उपयोग नहीं 
िकया जा सकता।    

ड्राइव कंपोज़र PC उपकरण का उपयोग करने के बारे मɅ जानकारी के िलए,  ड्राइव कंपोज़र 
PC उपकरण उपयोगकतार् मैनुअल(3AUA0000094606 [अंगे्रज़ी]) देखɅ।

1

3b

2

3a
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èथापना जांच-सूची
इस अÚयाय की िवषय-सूची
इस अÚयाय मɅ एक èथापना जांच-सूची शािमल है िजसे आपको अपनी ड्राइव शुǾ करने से 
पहले पूरा करना अिनवायर् है। 

चेताविनयाँ

चेतावनी! पçृठ 11 पर अÚयाय सुरक्षा िनदȶश मɅ िदए गए िनदȶशɉ का पालन करɅ। यिद 
आप उनकी उपेक्षा करते हɇ, तो चोट लग सकती है या म×ृयु हो सकती है, या उपकरण 

को नुकसान हो सकता है।

जांच-सूची
इससे पहले िक आप कायर् शुǾ करɅ, पçृठ 14 पर खंड िबजली के काम से पहले सावधािनयां मɅ 
िदए गए चरणɉ का पालन करɅ। अÛय åयिक्त के साथ िमलकर जांच-सूची को पढ़Ʌ।

यह जांच करɅ िक …. 

पिरवेश पिरचालन िèथितयाँ, पçृठ 142 पर खंड पिरवेश िèथितया ंमɅ िदए गए िविनदȶश को पूरा 
करती हɇ। 
यिद ड्राइव को एक कोने मɅ ग्राउÛड की गई TN प्रणाली के साथ जोड़ा जाएगा:  आंतिरक EMC 
िफãटर को अलग िकया गया है। पçृठ 71 पर खंड IT (अनग्राउंडड) और कोने मɅ ग्राउंडड TN 
िसèटमɉ की अनुकूलता की जांच करना को देखɅ।
यिद ड्राइव को एक IT (ग्राउÛड न की गई) प्रणाली के साथ जोड़ा जाएगा: आतंिरक EMC 
िफãटर और ग्राउÛड-से-फेज़ वेिरèटर को अलग िकया गया है। पçृठ 71 पर खंड IIT 
(अनग्राउंडड) और कोने मɅ ग्राउंडड TN िसèटमɉ की अनुकूलता की जांच करना को देखɅ।
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यिद ड्राइव को एक वषर् तक संचािलत नहीं िकया गया है (या तो भंडारण मɅ या िफर िबना 
प्रयोग िकए): ड्राइव के DC िलकं मɅ इलेक्ट्रोलाइिटक DC कैपेिसटसर् को सुधारा गया है। पçृठ 
117 पर खंड कैपेिसटसर् को देखɅ।
ड्राइव और िèवचबोडर् के बीच पयार्Üत आकार का एक सुरक्षा×मक अथर् (ग्राउÛड) कंडक्टर है। 

मोटर और ड्राइव के बीच पयार्Üत आकार का एक सुरक्षा×मक अथर् (ग्राउÛड) कंडक्टर है। 

सभी सुरक्षा×मक अथर् (ग्राउÛड) कंडक्टरɉ को उपयुक्त टिमर्नलɉ के साथ जोड़ा गया है और 
टिमर्नलɉ को कसा गया है (जांच करने के िलए कंडक्टरɉ को खींचɅ)। 
आपूितर् वोãटेज, ड्राइव की सांकेितक इनपुट वोãटेज से मेल खाती है। प्रकार िनधार्रण लेबल की 
जांच करɅ।
इनपुट पावर केबल को उपयुक्त टिमर्नलɉ के साथ जोड़ा गया है, फेज़ क्रम सही है, और 
टिमर्नलɉ को कसा गया है। (जांच करने के िलए कंडक्टरɉ को खींचɅ)।
उिचत आपूितर् āयूज़ और िडèकनेक्टर को èथािपत िकया गया है।

मोटर केबल को उिचत टिमर्नलɉ के साथ जोड़ा गया है, फेज़ क्रम सही है, और टिमर्नलɉ को 
कसा गया है। (जांच करने के िलए कंडक्टरɉ को खींचɅ)।
मोटर केबल का मागर् अÛय केबलɉ से दरू रखा गया है।

िनयंत्रण केबलɉ (यिद कोई हɇ) को िनयंत्रण बोडर् के साथ जोड़ा गया है।

यिद ड्राइव बाइपास कनेक्शन का प्रयोग िकया जाएगा: मोटर के डायरेक्ट-ऑन-लाइन कॉÛटैक्टर 
और ड्राइव आउटपुट कॉÛटैक्टर को या तो यािÛत्रक Ǿप से या िवɮयुत ɮवारा इंटरलॉक िकया 
जाता है (इÛहɅ एक साथ बंद नहीं िकया जा सकता है)। 
ड्राइव के अंदर कोई उपकरण, बाहरी पदाथर् या िड्रिलगं से िनकलने वाली धलू नही ंहै।

ड्राइव और मोटर कनेक्शन बॉक्स कवर अपने èथान पर हɇ।

मोटर और संचािलत उपकरण चलाने के िलए तैयार हɇ। 

यह जांच करɅ िक …. 
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रखरखाव और हाडर्वेयर िनदान
इस अÚयाय की िवषय-सूची
इस अÚयाय मɅ िनवारक रखरखाव िनदȶश और LED सूचक िववरण शािमल हɇ।

रखरखाव के अंतराल
नीचे दी गई तािलका रखरखाव कायɟ को दशार्ती है जो अंितम उपयोगकतार् ɮवारा िकए जा 
सकते हɇ। संपूणर् रखरखाव अनुसूची इंटरनेट पर उपलÞध है 
(www.abb.com/drivesservices)। अिधक जानकारी के िलए, अपने èथानीय ABB सेवा 
प्रितिनिध से संपकर्  करɅ (www.abb.com/searchchannels)।
रखरखाव और घटक प्रितèथापन अंतराल इस धारणा पर आधािरत हɇ िक उपकरण को िनिदर्çट 
रेिटगं और पिरवेश िèथितयɉ के भीतर संचािलत िकया जाता है। ABB उÍचतम िवæवसनीयता 
और इçटतम प्रदशर्न को सुिनिæचत करने के िलए वािषर्क ड्राइव िनरीक्षण की अनुशंसा करता 
है।
Úयान दɅ: िनिदर्çट अिधकतम रेिटगं्स या पिरवेश की िèथितयɉ के िनकट दीघर्कािलक संचालन 
हेतु कुछ घटकɉ के िलए कम रखरखाव अंतराल की आवæयकता हो सकती है। अितिरक्त 
रखरखाव अनुसंशाओं के िलए अपने èथानीय ABB सेवा प्रितिनिध से परामशर् करɅ।

www.abb.com/drivesservices
www.abb.com/searchchannels
www.abb.com/drivesservices
www.abb.com/searchchannels


110   रखरखाव और हाडर्वेयर िनदान
 संकेतɉ का िववरण

 उपयोगकतार् ɮवारा अनुशंिसत वािषर्क रखरखाव कायर् िनवारक

 उपयोगकतार् ɮवारा अनुशंिसत रखरखाव कायर्
नीचे दी गई तािलका ग्राहक के िलए अनुमत िनवारक रखरखाव कायɟ के िलए अंतरालɉ को 
िदखाती है। अÛय रखरखाव कायɟ के िलए, अपने èथानीय ABB सेवा प्रितिनिध से परामशर् 
करɅ या इंटरनेट पर पूरी रखरखाव अनुसूची देखɅ। 

कायर् िववरण

I आंखɉ से िनरीक्षण और रखरखाव के कायर् यिद आवæयक हो
P ऑन/ऑफ साइट के कायर् (शुǽ करना, जांचɅ, मापन या अÛय काम) का प्रदशर्न
R घटक का प्रितèथापन

कायर् िववरण
P आपूितर् वोãटेज की गुणवƣा
I èपेयर पाɪर्स
P कैपेिसटर सुधार, अितिरक्त मॉɬयूल और èपेयर कैपेिसटर (पçृठ 117)
I टिमर्नलɉ का कसाव
I धूल बनना, जंग या तापमान
P हीट िसकं की सफाई (पçृठ 112)

रखरखाव कायर्/वèतु èटाटर्-अप से वषर्
0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 …

कूिलगं फैन 
मुख्य कूिलगं फैन (R0… R8)। पçृठ 
113 देखɅ।

(R) R
(R) 

(R) R
(R) 

सिकर् ट बोडɟ के िलए सहायक कूिलगं 
फैन (R6…R8)। पçृठ 116 देखɅ।

R
(R) 

R
(R) 

R
(R) 

R
(R) 

कनेक्शन और पयार्वरण
आपूितर् वोãटेज की गुणवƣा O O O O O O O O O O O O O
सुधार
उ×पाद नोɪस के आधार पर I

(I)
I
(I)

I
(I)

I
(I)

èपेयर पाɪर्स
èपेयर पाɪर्स का èटॉक I

(I)
I
(I)

I
(I)

I
(I)

I
(I)

I
(I)

I
(I)

I
(I)

I
(I)

I
(I)

I
(I)

I
(I)

I
(I)

DC सिकर् ट कैपेिसटसर् (èपेयर मॉɬयूल 
और èपेयर कैपेिसटसर्) 
 का सुधार। पçृठ 113 देखɅ।

O O O O O O O O O O O O O

अÛय कायर्
केबल और बसबार टिमर्नलɉ के कसाव 
की जांच करना। कसना यिद जǾरत है।

I
(I)

I
(I)

I
(I)

I
(I)

I
(I)

I
(I)

I
(I)

I
(I)

I
(I)

I
(I)

I
(I)

I
(I)

I
(I)

पिरवेश िèथितयɉ (धूल, नमी, तापमान) 
 की जांच करना

I
(I)

I
(I)

I
(I)

I
(I)

I
(I)

I
(I)

I
(I)

I
(I)

I
(I)

I
(I)

I
(I)

I
(I)

I
(I)
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हीɪिसकं को साफ करना। पçृठ 112 
देखɅ।

O
(O)

O
(O)

O
(O)

O
(O)

O
(O)

O
(O)

O
(O)

O
(O)

O
(O)

O
(O)

O
(O)

O
(O)

O
(O)

िचéन
I िनरीक्षण रखरखाव कायर्, यिद आवæयक है
(I) कठोर पिरिèथितयɉ मɅ िनरीक्षण * िनरीक्षण , रखरखाव कायर्, यिद आवæयक है
R प्रितèथापन
(R) कठोर पिरिèथितयɉ मɅ प्रितèथापन*प्रितèथापन
O अÛय कायर् (शुǽ करना, जांचɅ, मापन, आिद)
*पिरवेश का तापमान लगातार 40 °C से अिधक, िवशेष Ǿप से धूल भरे या आद्रर् पिरवेश की िèथितयां, 
चक्रीय हैवी लोड या िनरंतर रेटड (पूणर्) लोड।

ड्राइव का सवȾƣम प्रदशर्न और िवæवसनीयता बनाए रखने के िलए, हर साल ड्राइव का िनरीक्षण करɅ। 
पुराने घटकɉ के प्रितèथापन के िलए तीन साल मɅ कम से कम एक बार ABB सिवर्स से संपकर्  करɅ। 
Úयान दɅ: अनुशंिसत रखरखाव अंतराल और घटक प्रितèथापन िनिदर्çट पिरवेश की िèथितयɉ मɅ संचालन 
पर आधािरत होते हɇ। 
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हीटिसकं
ड्राइव हीटिसकं िफ़न कूिलगं हवा से धूल को उठाते हɇ। ड्राइव उÍचतम तापमान चेताविनयɉ और 
दोषɉ मɅ चल सकती है यिद हीटिसकं साफ नहीं है। आवæयक होने पर, हीटिसकं को 
िनàनानुसार साफ़ करɅ:

चेतावनी! पçृठ 11 पर अÚयाय सुरक्षा िनदȶश मɅ िनदȶशɉ का पालन करɅ। िनदȶशɉ को 
अनदेखा करने से शारीिरक चोट या म×ृयु हो सकती है या उपकरण को नुकसान पहंुच 

सकता है।

चेतावनी! लचकदार नली और नोजल वाले एक वैक्यूम क्लीनर का उपयोग करɅ। 
सामाÛय वैक्यूम क्लीनर का उपयोग करना िèथर िडèचाजर् बनाता है जो सिकर् ट बोडɟ 

को नुकसान पहंुचा सकता है।

1. ड्राइव को बंद करɅ और इसे िबजली लाइन से िडèकनेक्ट करɅ। 5 िमनट के िलए प्रतीक्षा करɅ 
और िफर यह माप करके सुिनिæचत करɅ िक कोई वोãटेज नहीं है। कायर् शुǾ करने से पहले 
पçृठ 14 परिबजली के काम से पहले सावधािनयां खंड देखɅ।

2. कूिलगं पंखे(पंखɉ) को हटा दɅ। पçृठ 113 पर खंड फैन देखɅ।
3. नीचे से ऊपर साफ, सूखी और तेल मुक्त दबावयुक्त हवा चलाए ंऔर साथ ही धूल को 

फँसाने के िलए एयर आउटलेट पर वकै्यूम क्लीनर का उपयोग करɅ।
Úयान दɅ: यिद साथ लगने वाले उपकरण मɅ धूल प्रवेश करने का जोिखम है, तो दसूरे कमरे 
मɅ सफाई करɅ।

4. कूिलगं पंखɉ को पुनèथार्िपत करɅ।
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फैन
औसत संचालन िèथितयɉ मɅ पखंा प्रितèथापन अंतराल के िलए पçृठ 109 पर रखरखाव के 
अंतराल  देखɅ। 
गित-िनयंित्रत पंखे मɅ, पंखे की गित शीतलन आवæयकताओं से मेल खाती है। इससे पंखे का 
जीवन काल बढ़ जाता है।
प्रितèथापन पंखे िनमार्ता से उपलÞध हɇ। िनिदर्çट èपेयर पाɪर्स के अलावा अÛय का उपयोग न 
करɅ।

 कूिलगं पंखे को प्रितèथािपत करना, फे्रम आकार R0…R4

चेतावनी! अÚयाय 11 मɅ पçृठ सुरक्षा िनदȶश पर िदए िनदȶशɉ का पालन करɅ। िनदȶशɉ को 
अनदेखा करने से शारीिरक चोट या म×ृयु हो सकती है या उपकरण को नुकसान पहंुच 

सकता है।

1. ड्राइव को बंद करɅ और इसे िबजली लाइन से िडèकनेक्ट करɅ। 5 िमनट के िलए प्रतीक्षा करɅ 
और िफर यह माप करके सुिनिæचत करɅ िक कोई वोãटेज नहीं है। कायर् शुǾ करने से पहले 
पçृठ 14 पर िबजली के काम से पहले सावधािनयां खंड देखɅ।  

2. ड्राइव ŉेम से पंखे की िफिटगं को एक पचेकस (2a) से उठाएं, और पंखे की िफिटगं (2b) 
को खींच कर बाहर िनकालɅ।

3. ड्राइव से पंखे की िबजली आपूितर् तारɉ को अनÜलग करɅ।
4. पंखे की िफिटगं को िवपरीत क्रम मɅ èथािपत करɅ।

2a

05acres

R0...R2 R3...R4

2b

2b

R3...R4R0...R2
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 कूिलगं पंखे को प्रितèथािपत करना, फे्रम R5

चेतावनी! पçृठ 11 पर अÚयाय सुरक्षा िनदȶश मɅ िनदȶशɉ का पालन करɅ। िनदȶशɉ को 
अनदेखा करने से शारीिरक चोट या म×ृयु हो सकती है या उपकरण को नुकसान पहंुच 

सकता है।

1. ड्राइव को बंद करɅ और इसे िबजली लाइन से िडèकनेक्ट करɅ। 5 िमनट के िलए प्रतीक्षा करɅ 
और िफर यह माप करके सुिनिæचत करɅ िक कोई वोãटेज नहीं है। कायर् शुǾ करने से पहले 
पçृठ 14 पर िबजली के काम से पहले सावधािनयां खंड देखɅ।

2. पंखे की िफिटगं को सामने वाले िसरे (2a) से ऊपर उठाएं और िफिटगं (2b) को िनकाल 
दɅ।

3. ड्राइव से पंखे की िबजली आपूितर् तारɉ को अनÜलग करɅ।
4. नए पंखे की िफिटगं को िवपरीत क्रम मɅ èथािपत करɅ। 

0.05acres
2b
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 मुख्य कूिलगं पंख ेको प्रितèथािपत करना, फे्रम R6…R8

चेतावनी! पçृठ 11 पर अÚयाय सुरक्षा िनदȶश मɅ िनदȶशɉ का पालन करɅ। िनदȶशɉ को 
अनदेखा करने से शारीिरक चोट या म×ृयु हो सकती है या उपकरण को नुकसान पहंुच 

सकता है।

1. ड्राइव को बंद करɅ और इसे िबजली लाइन से िडèकनेक्ट करɅ। 5 िमनट के िलए प्रतीक्षा करɅ 
और िफर यह माप करके सुिनिæचत करɅ िक कोई वोãटेज नहीं है। कायर् शुǾ करने से पहले 
पçृठ 14 पर िबजली के काम से पहले सावधािनयां  खंड देखɅ।

2. ड्राइव के तल पर फ़ैन माउंिटगं Üलेट के दो माउंिटगं पɅच िनकालɅ।
3. फ़ैन माउंिटगं Üलेट को एक तरफ के िकनारे से नीचे खींच लɅ।
4. ड्राइव से पंखे की िबजली आपूितर् तारɉ को अनÜलग करɅ।
5. फ़ैन माउंिटगं Üलेट को उठाएं। 
6. पंखे को माउंिटगं Üलेट से िनकाल दɅ।
7. नए पंखो को िवपरीत क्रम मɅ èथािपत करɅ।        

2

3

6
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 सहायक कूिलगं पंखे को प्रितèथािपत करना, फे्रम आकार R6…R8

चेतावनी! पçृठ 11 पर अÚयाय सुरक्षा िनदȶश मɅ िनदȶशɉ का पालन करɅ। िनदȶशɉ को 
अनदेखा करने से शारीिरक चोट या म×ृयु हो सकती है या उपकरण को नुकसान पहंुच 

सकता है।

1. ड्राइव को बंद करɅ और इसे िबजली लाइन से िडèकनेक्ट करɅ। 5 िमनट के िलए प्रतीक्षा करɅ 
और िफर यह माप करके सुिनिæचत करɅ िक कोई वोãटेज नहीं है। कायर् शुǾ करने से पहले 
पçृठ 14 पर िबजली के काम से पहले सावधािनयां खंड देखɅ।

2. अगले कवर को उतारɅ (पçृठ 51 देखɅ)।
3. ड्राइव से पंखे की िबजली आपूितर् तारɉ को अनÜलग करɅ।
4. रोकने वाले िक्लप िनकाल दɅ।
5. पंखे को ऊपर उठाए।ं
6. नए पंखे को िवपरीत क्रम मɅ èथािपत करɅ। सुिनिæचत करɅ िक पंखे के ऊपर तीर ऊपर की 

ओर है।

3

4

5
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कैपेिसटसर्
ड्राइव का इंटरमीिडएट DC सिकर् ट मɅ कई इलेक्ट्रोलाइिटक कैपेिसटसर् लगे होते हɇ। उनका 
जीवनकाल ड्राइव, लोिडगं और पिरवेश तापमान के संचालन समय पर िनभर्र करता है। 
कैपेिसटर का जीवन पिरवेश तापमान को कम करके बढ़ाया जा सकता है।
कैपेिसटर खराब होने के बाद अकसर ड्राइव को नुकसान पहंुचता है और इनपुट केबल Ýयूज़ 
फेल हो जाता है, या िट्रप दोष होता है। िनमार्ता से संपकर्  करɅ यिद कैपेिसटर खराब होना 
संिदग्ध है। प्रितèथापन िनमार्ता से उपलÞध होते हɇ। िनिदर्çट èपेयर पाɪर्स के अलावा अÛय का 
उपयोग न करɅ।

 कैपेिसटसर् को सुधारना
यिद ड्राइव को एक वषर् या इससे अिधक समय के िलए (या तो भंडारण मɅ या अप्रयुक्त) 
संचािलत नहीं िकया गया है तो कैपेिसटर को सुधारना चािहए।  सीिरयल नंबर से िविनमार्ण 
ितिथ कैसे पता लगाएं, इसके िलए पçृठ35 पर खंड प्रकार िनधार्रण लेबलदेखɅ। 
कैपेिसटसर् मɅ सुधार के बारे मɅ जानकारी के िलए, इंटरनेट पर  कनवटर्र मॉɬयूल कैपेिसटर 
सुधार िनदȶश (3BFE64059629 [अंगे्रज़ी]), (http://www.abb.com) पर जाएं और खोज के्षत्र 
मɅ कोड दजर् करɅ) देखɅ।

http://www.abb.com
http://www.abb.com
http://www.abb.com
प्रकार निर्धारण लेबल
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कंट्रोल पैनल
 कंट्रोल पैनल को साफ करना
कंट्रोल पैनल को साफ करने के िलए एक नमर् नम कपड़ ेका उपयोग करɅ। कठोर क्लीनर न 
लगाएं, जो िडèÜले िवडंो पर खरɉच डाल सकते हɇ।

 कंट्रोल पैनल मɅ बैटरी को प्रितèथािपत करना
एक बैटरी का उपयोग केवल सहायक कंट्रोल पैनल मɅ िकया जाता है जो घड़ी के कायर् को 
चलाती है। बैटरी िबजली की ǽकावटɉ के दौरान èमिृत मɅ घड़ी का पिरचालन जारी रखती है।
बैटरी के िलए अपेिक्षत जीवन दस वषर् से अिधक है।
Úयान दɅ: घड़ी के अलावा, िकसी भी कंट्रोल पैनल या ड्राइव कायɟ के िलए बैटरी की 
आवæयकता नहीं होती है। 
1. ड्राइव से कंट्रोल पैनल िनकालɅ। पçृठ 34 पर खंड  कंट्रोल पैनल देखɅ।
2. बैटरी को हटाने के िलए, कंट्रोल पनैल के पीछे बैटरी कवर को घुमाने के िलए एक िसक्के 

का उपयोग करɅ।
3. प्रकार CR2032 के साथ बैटरी बदलɅ। èथानीय िनपटान िनयमɉ या लागू कानूनɉ के 

अनुसार पुरानी बैटरी फɅ क दɅ।

CR2032

2
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LEDs
 ड्राइव LEDs (R3~R8)
ड्राइव के अगले भाग पर एक हरे रंग की POWER और एक लाल FAULT LED िदखाई देते 
हɇ। वे पैनल कवर के माÚयम से िदखाई देते हɇ, लेिकन अगर कंट्रोल पैनल ड्राइव से जुड़ा हो 
तो अǺæय होते हɇ। नीचे दी गई तािलका ड्राइव LED संकेतɉ का वणर्न करती है। 

कंट्रोल पैनल/पैनल कवर के नीचे ड्राइव के अगले भाग पर, ड्राइव LEDs POWER और FAULT
यिद एक कंट्रोल पनैल ड्राइव से जुड़ा हुआ है, तो िरमोट कंट्रोल पर िèवच करɅ (अÛयथा कोई दोष उ×पÛन 
हो जाएगा), और िफर LED को देखने के िलए पैनल को िनकाल दɅ
LEDs बंद LED प्रकािशत और िèथर LED िटमिटमा रही है
िबजली नहीं हरी

(िबजली)
बोडर् पर िबजली की आपूितर् 
ठीक है

हरी
(िबजली)

िटमिटमाना:
अलामर् िèथित मɅ ड्राइव 
एक सेकंड के िलए 
िटमिटमाना:
जब एक ही पैनल बस से कई 
ड्राइव जुड़ी हुई हɇ तो कंट्रोल 
पैनल पर चयिनत ड्राइव।

लाल
(दोष)

ड्राइव मɅ सिक्रय दोष। दोष को 
रीसेट करने के िलए, कंट्रोल 
पैनल से रीसेट दबाएं या ड्राइव 
पावर को बंद करɅ।

लाल
(दोष)

ड्राइव मɅ सिक्रय दोष। दोष को 
रीसेट करने के िलए, ड्राइव 
पावर को बंद करɅ।
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 कंट्रोल पैनल LEDs
बुिनयादी कंट्रोल पैनल मɅ एक LED होती है। नीचे दी गई तािलका कंट्रोल पैनल LED संकेतɉ 
का वणर्न करती है। अिधक जानकारी के िलए, ACS-BP-S बिुनयादी कंट्रोल पैनल 
उपयोगकतार् मैनुअल  (3AXD50000032527 [अंगे्रज़ी]) देखɅ।  
कंट्रोल पैनल के बाएं िकनारे पर कंट्रोल पैनल LED
LED बंद LED प्रकािशत और िèथर LED िटमिटमा रही/अिèथर
पैनल मɅ 
िबजली नहीं 
है।

हरी ड्राइव सामाÛय Ǿप से काम 
कर रहा है।
ड्राइव और कंट्रोल पनैल के 
बीच कनेक्शन दोषपूणर् या 
लुÜत हो सकता है, या पैनल 
और ड्राइव असंगत हो सकते 
हɇ। कंट्रोल पैनल िडèपले की 
जांच करɅ। 

हरी िटमिटमाना:
ड्राइव मɅ सिक्रय चेतावनी
अिèथर:
कंट्रोल पैनल के USB 
कनेक्शन के माÚयम से PC 
टूल और ड्राइव के बीच डटेा 
èथानांतिरत िकया गया

लाल यह देखने के िलए िक दोष 
कहा है, िडèपले की जांच करɅ। 
• ड्राइव मɅ सिक्रय दोष। दोष 
को रीसेट करɅ।

• पनैल बस मɅ एक अÛय 
ड्राइव मɅ सिक्रय दोष। प्रæन 
वाले ड्राइव पर िèवच करɅ 
और दोष की जांच और 
रीसेट करɅ।

लाल ड्राइव मɅ सिक्रय दोष। 
दोष को रीसेट करने के िलए, 
ड्राइव पावर को घुमाएं।
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तकनीकी डटेा
इस अÚयाय की िवषय-सूची
इस अÚयाय मɅ CE, UL और अÛय अनुमोदन अंकɉ के िलए आवæयकताओं को पूरा करने के 
िलए प्रावधानɉ के साथ-साथ ड्राइव की तकनीकी िवशेषताएं, उदाहरण के िलए रेिटगं, आकार 
और तकनीकी आवæयकताएं शािमल हɇ।
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रेिटगं
 IEC रेिटगं्स 

पçृठ 122 पर पिरभाषाएं और नोɪस देखɅ।

 पिरभाषाएं

ड्राइव 
प्रकार
ACS560
-01-

सांकेित
क 
इन

अिध. करंट आउटपुट रेिटगं्स आउटपुट रेिटगं्स फे्रम
आकार

सांकेितक प्रयोग हैवी-ɬयूटी प्रयोग

I1N Imax IN PN IHd(सतत) PHd
A A A kW Hp A kW Hp

3 फेज़ UN = 400 V (380…480 V)
02A6-4 2.6 3.2 2.6 0.75 1 1.8 0.55 0.75 R0
03A3-4 3.3 4.7 3.3 1.1 1.5 2.6 0.75 1 R0
04A0-4 4.0 5.9 4.0 1.5 2 3.3 1.1 1.5 R0
05A6-4 5.6 7.2 5.6 2.2 3 4 1.5 2 R0
07A2-4 7.2 10.1 7.2 3.0 4 5.6 2.2 2.5 R0
09A4-4 9.4 13.0 9.4 4.0 5.4 7.2 3 3 R0
12A6-4 12.6 16.9 12.6 5.5 7.5 9.4 4 5 R1
017A-4 17.0 22.7 17.0 7.5 10 12.6 5.5 7.5 R2
025A-4 25.0 30.6 25.0 11.0 15 17 7.5 10 R2
033A-4 33.0 44.3 33.0 15.0 20 24.6 11 15 R3
039A-4 39.0 56.9 39.0 18.5 25 31.6 15 20 R3
046A-4 46.0 67.9 46.0 22.0 30 37.7 18.5 25 R3
062A-4 62 76 62.0 30.0 40 44.6 22 30 R4
073A-4 73 104 73.0 37.0 50 61 30 40 R4
088A-4 88 122 88.0 45.0 60 72 37 50 R5
106A-4 106 148 106 55.0 100 87 45 60 R5
145A-4 145 178 145 75.0 125 105 55 75 R6
169A-4 169 247 169 90.0 150 145 75 100 R7
206A-4 206 287 206 110 150 169 90 125 R7
246A-4 246 350 246 132 200 206 110 150 R8
293A-4 293 418 293 160 200 2461) 132 200 R8
3AXD10000561047.xls
1)सतत करंट जब इसका हैवी ɬयूटी मɅ प्रयोग िकया जाता है, यह 40 °C पर प्र×येक 10 िमनट मɅ 1 
िमनट के िलए 130% IHd की अनुमित देता है।

UN सांकेितक वोãटेज 
I1 40 °C (104 °F) पर सांकेितक इनपटु करंट (rms)
Imax अिधकतम आउटपुट करंट। शुǾआत मɅ दो सेकंड के िलए उपलÞध। 
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 आकार
ड्राइव का आकार रेटड मोटर करंट और पावर पर आधािरत होता है। सारणी मɅ दी गई रेटड 
मोटर पावर को हािसल करने के िलए, ड्राइव का रेटड करंट रेटड मोटर करंट से अिधक या 
इसके बराबर होना अिनवायर् है। साथ ही ड्राइव की रेटड पावर, रेटड मोटर पावर की तुलना मɅ 
अिधक या इसके बराबर होनी अिनवायर् है। पावर रेिटगं्स, एक वोãटेज रɅज के अंदर सÜलाई 
वोãटेड की परवाह िकए िबना समान हɇ।
Úयान दɅ: IN के सांकेितक मान 40°C (104°F) के पिरवेश तापमान पर लागू होते हɇ। इस 
तापमान से ऊपर डीरेिटगं की आवæयकता होती है।

डीरेिटगं
लोड क्षमता (IN, ILd, IHd; इस बात पर Úयान दɅ िक Iअिध को डीरेट नहीं िकया जाता है) नीचे 
पिरभािषत अनुसार, कुछ िवशेष िèथितयɉ के िलए कम होती है। ऐसी िèथितयɉ मɅ, जहां पणूर् 
मोटर पावर की आवæयकता होती है, ड्राइव को बड़ा करɅ तांिक डीरेटड मान पयार्Üत क्षमता 
प्रदान कर सके।
Úयान दɅ: यिद कई िèथितयां एक ही समय पर मौजूद होती हɇ, तो प्र×येक िèथित के िलए 
डीरेिटगं का प्रभाव संचयी होता है। 
उदाहरण: 
यिद आपके कायर् को 8 kHz िèविचगं िफ्रक्वɅसी पर सतत 12.0 A मोटर करंट (IN)  की आवæयकता 
होती है, तो सÜलै वोãटेज 400 V होती है और ड्राइव को 1500 m पर िèथत िकया जाता है, िनàन 
अनुसार उिचत ड्राइव आकार की आवæयकता की गणना करɅ: 
िèविचगं िफ्रक्वɅसी डीरेिटगं (पçृठ 125): 
अपेिक्षत Ûयूनतम आकार IN = 12.0 A / 0.66 = 18.18 A है,
जहां 8 kHz िèविचगं िफ्रक्वɅसी (फे्रम R0…R3) के िलए डीरेिटगं 0.66 है।
ऊँचाई डीरेिटगं (पçृठ 125): 
1500 m के िलए डीरेिटंग कारक 1 - 1/10 000 m · (1500 - 1000) m = 0.95 है। 
अपेिक्षत Ûयूनतम आकार िफर IN = 18.18 A / 0.95 = 19.14 A बन जाता है।
रेिटगं्स सारिणयɉ (पçृठ 122 से शुǾ होते हुए) मɅ IN को देखते हुए, ड्राइव प्रकार ACS560-01-025A-4, 
19.24 A की IN आवæयकता को पार करता है।

IN सांकेितक आउटपुट करंट। अिधकतम सतत rms आउटपुट करंट की अनुमित दी गई 
(ओवरलोड नही)ं।

PN ड्राइव की सांकेितक पावर। आदशर् मोटर पावर (ओवरलोिडगं नहीं)। िकलोवॉट रेिटगं्स 
óयादातर IEC 4-पोल मोटरɉ पर लागू होती हɇ। हॉसर्पावर रेिटगं्स óयादातर NEMA 4-
पोल मोटरɉ पर लाग ूहोती हɇ।

ILd प्र×येक दस िमनट मɅ एक िमनट के िलए अनुमत, 110% ओवरलोड के साथ अिधकतम 
करंट

PLd लाइट-ɬयूटी प्रयोग मɅ आदशर् मोटर पावर (110% ओवरलोड) 
IHd प्र×येक दस िमनट मɅ एक िमनट के िलए अनुमत, 150% ओवरलोड के साथ अिधकतम 

करंट
PHd हैवी-ɬयूटी प्रयोग मɅ आदशर् मोटर पावर (150% ओवरलोड)
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 पिरवेश तापमान डीरेिटगं, IP20 

रेिटगं सारिणयɉ मɅ िदए गए करंट को डीरेिटगं कारक (k, िनàनिलिखत रेखािचत्र मɅ िदखाए 
अनुसार) के साथ गुणा करने के ɮवारा आउटपुट करंट की गणना की जाती है।

फे्रम आकार तापमान रɅज कायर्वाही
R0…R8 +40°C से नीचे 

+104°F से नीचे
डीरेिटगं की ज़Ǿरत नहीं

R0…R8 +40…+50°C
+104…+122°F

प्र×येक (1.8°F) के िलए 1% डीरेट करɅ, 1% डीरेट 
करना

T

1.00

0.90

+104.00 °C
+104 °F

+122.00 °C
+122 °F

k

0.80
5.00

-59 °F
…

0.85

0.95

R0…R8

°C
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 िèविचगं िफ्रक्वɅसी डीरेिटगं
रेिटगं सारणी मɅ िदए गए करंट को नीचे दी गई सारणी मɅ िदए डीरेिटगं कारक के साथ गुणा 
करने के ɮवारा आउटपुट करंट की गणना की जाती है। 
Úयान दɅ: यिद आप पैरामीटर 97.02Ûयूनतम िèविचगं िफ्रक्वɅसी के साथ Ûयूनतम िèविचगं 
िफ्रक्वɅसी को बदलते हɇ, तो नीचे की सारणी के अनुसार डीरेट करɅ। पैरामीटर 97.01बदलने, 
िèविचगं िफ्रक्वɅसी संदभर् मɅ डीरेिटगं की आवæयकता नहीं होती है। 

 ऊँचाई डीरेिटगं
समुद्र èतर से 1000...4000 m (3300...13120 ft) ऊँचाइयɉ मɅ, प्र×येक 100 m (330 ft) 
के िलए डीरेिटगं 1% है। 
आउटपुट करंट की गणना, रेिटगं सारणी मɅ िदए करंट को डीरेिटगं कारक k के साथ गुणा 
करके की जाती है, िजसके िलए x मीटर (1000 m <= x <= 4000 m) है: 

2000 m (6562 ft) से ऊपर नेटवकर्  अनुकूलता प्रितबंधɉ की जांच करɅ, पçृठ 142 पर 
èथापना साइट की ऊँचाई देखɅ।

फे्रम आकार Ûयू. िèवच िफ्रक्वɅसी का डीरेिटगं कारक
2kHz 4kHz 8kHz 12kHz

R0 1 1 0.65 0.48
R1 1 1 0.67 0.5
R2 1 1 0.67 0.5
R3 1 1 0.65 0.48
R4 1 1 0.73 0.55
R5 1 1 0.71 0.55
R6 0.97 0.83 0.66 0.5
R7 0.98 0.88 0.7 0.5
R8 0.96 0.81 0.6 लागू नहीं
3AXD10000561047.xls

k = 1 - 
1

10 000 m
. (x - 1000) m
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Ýयूज़ (IEC)
इनपुट पावर केबल या ड्राइव मɅ शॉटर्-सिकर् ट से सुरक्षा के िलए uR या aR के साथ-साथ gG 
Ýयूज़ɉ की सूची नीचे दी गई है। दोनɉ मɅ से िकसी भी Ýयूज़ प्रकार का फे्रम R0…R8 के िलए 
प्रयोग िकया जा सकता है यिद यह काफी तेज़ी से संचालन करता है। संचालन समय सÜलाई 
नेटवकर्  प्रितबाधा और क्रॉस-सेक्शनल के्षत्र और सÜलाई केबल की लंबाई पर िनभर्र करता है। 
 नोट 1: पçृठ 62 पर थमर्ल ऑवरलोड और शॉटर्-सिकर् ट सुरक्षा को लागू करना को भी देखɅ।
नोट 2: अनुशंसा िकए Ýयूज़ की तुलना मɅ उÍच करंट रेिटगं वाले Ýयूज़ɉ का प्रयोग न िकया 
जाना अिनवायर् है।
नोट 3: अÛय िनमार्ताओं से Ýयूज़ɉ का प्रयोग िकया जा सकता है यिद वे रेिटगं्स को पूरा करते 
हɇ और Ýयूज़ िपघलने का वक्र सारणी मɅ उãलेिखत Ýयूज़ िपघलने के वक्र को पार नहीं करता 
है। 

 uR और aR Ýयूज़
ड्राइव प्रकार
ACS560

Ûयूनतम 
शॉटर् 
सिकर् ट 
करंट1)

इनपुट 
करंट

          uR और aR
रेटड करंट
IN

I2t रेटड 
वोãटेज

बसमैन 
िनधार्रण प्रकार

IEC 
60269
आकार

A A A A2s V
3 फेज़ UN = 400 V (380...480 V)
02A6-4 48 4.2 25 125 690 170M2694 00
03A3-4 48 5.3 25 125 690 170M2694 00
04A0-4 80 6.4 32 275 690 170M2695 00
05A6-4 80 9.0 32 275 690 170M2695 00
07A2-4 128 11.5 40 490 690 170M2696 00
09A4-4 128 15.0 40 1000 690 170M2696 00
12A6-4 200 20.2 50 1800 690 170M2697 00
017A-4 256 27.2 63 3600 690 170M2698 00
025A-4 320 40.0 80 1450 690 170M2699 00
033A-4 TBA 32.0 63 1450 690 170M1565 000
039A-4 TBA 38.0 63 2550 690 170M1565 000
046A-4 TBA 45.0 80 4650 690 170M1566 000
062A-4 380 61.0 100 8500 690 170M1567 1
073A-4 480 72.0 125 16000 690 170M1568 000
088A-4 480 87.0 160 15000 690 170M1569 1
106A-4 700 105 200 28500 690 170M3815 1
145A-4 1000 145 250 46500 690 170M3816 1
169A-4 1280 169 315 68500 690 170M3817 1
206A-4 1520 206 350 105000 690 170M3818 1
246A-4 2050 246 450 145000 690 170M5809 2
293A-4 2200 293 500 275000 690 170M5810 2

1) उपकरण का Ûयूनतम शॉटर्-सिकर् ट करंट
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 gG Ýयूज़
ड्राइव प्रकार
ACS560

Ûयूनतम 
शॉटर् 
सिकर् ट 
करंट1)

इनपुट 
करंट

          gG (IEC 60269)
रेटड 
करंट
IN

I2t रेटड 
वोãटेज

ABB
िनधार्रण प्रकार

IEC 
60269
आकार

A A A A2s V
3 फेज़ UN = 400 V (380...480 V)
02A6-4 48 4.2 6 110 500 OFAF000H6 000
03A3-4 48 4.2 6 110 500 OFAF000H6 000
04A0-4 80 6.4 10 360 500 OFAF000H10 000
05A6-4 80 9.0 10 360 500 OFAF000H10 000
07A2-4 128 11.5 16 740 500 OFAF000H16 000
09A4-4 128 15.0 16 740 500 OFAF000H16 000
12A6-4 200 20.2 25 2500 500 OFAF000H25 000
017A-4 256 27.2 32 4500 500 OFAF000H32 000
025A-4 320 32.0 40 7700 500 OFAF000H40 000
033A-4 320 32.0 40 7700 500 OFAF000H40 000
039A-4 400 38.0 50 16000 500 OFAF000H50 000
046A-4 500 45.0 63 20100 500 OFAF000H63 000
062A-4 800 62.0 80 37500 500 OFAF000H80 000
073A-4 1000 73.0 100 65000 500 OFAF000H100 000
088A-4 1000 88.0 100 65000 500 OFAF000H100 000
106A-4 1300 106 125 103000 500 OFAF000H125 00
145A-4 1700 145 160 185000 500 OFAF000H160 00
169A-4 3300 169 250 600000 500 OFAF000H250 0
206A-4 5500 206 315 710000 500 OFAF000H315 1
246A-4 6400 246 355 920000 500 OFAF000H355 1
293A-4 7800 293 425 1300000 500 OFAF000H425 2

1) उपकरण का Ûयूनतम शॉटर्-सिकर् ट करंट
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 gR Ýयूज़
ड्राइव प्रकार
ACS560

Ûयूनतम 
शॉटर् 
सिकर् ट 
करंट1)

इनपुट 
करंट

          gG (IEC 60269)
रेटड 
करंट
IN

I2t रेटड 
वोãटेज

ABB
िनधार्रण प्रकार

IEC 
60269
आकार

A A A A2s V
3-फेज़ UN = 380…480 V
02A6-4 4.2 48 25 125 690 170M2694 00
03A3-4 5.3 48 25 125 690 170M2694 00
04A0-4 6.4 80 32 275 690 170M2695 00
05A6-4 9.0 80 32 275 690 170M2695 00
07A2-4 11.5 128 40 490 690 170M2696 00
09A4-4 15.0 128 40 490 690 170M2696 00
12A6-4 20.2 200 50 1000 690 170M2697 00
017A-4 27.2 256 63 1800 690 170M2698 00
025A-4 40.0 320 80 3600 690 170M2699 00
033A-4 TBA 32.0 63 1450 690 170M1565 000
039A-4 TBA 38.0 63 1450 690 170M1565 000
046A-4 TBA 45.0 80 2550 690 170M1566 000
062A-4 380 62 100 4650 690 170M1567 000
073A-4 480 73 125 8500 690 170M1568 000
088A-4 480 88 160 16000 690 170M1569 000
106A-4 700 106 200 15000 690 170M3815 1
145A-4 700 145 250 28500 690 170M3816 1
169A-4 1280 169 315 46500 690 170M3817 1
206A-4 1520 206 350 68500 690 170M3818 1
246A-4 2050 246 450 105000 690 170M5809 2
293A-4 2200 293 500 145000 690 170M5810 2

1) उपकरण का Ûयूनतम शॉटर्-सिकर् ट करंट
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सिकर् ट बे्रकर
नीचे दी गई सारणी MCB सिकर् ट ब्रेकरɉ की सूची प्रदान करती है िजनका ड्राइव के साथ प्रयोग 
िकया जा सकता है।  
प्रकार
ACS560

MCBs
ABB प्रकार अिध. 

शॉटर्-
सिकर् ट 

Tmax फे्रम 
XT / T 
Įेणी

Tmax 
रेिटगं

इलेक्ट्रॉिनक 
िरलीज़

ब्रेकर और िरलीज़ 
युिनट के िलए 
SACE ऑडर्र करने 
का कोडIsc 

kA A A A
3-फेज़ UN = 380…480 V
02A6-4 S 203P-B/C/Z 10 20 लागू नहीं लागू नहीं लागू नहीं लागू नहीं
03A3-4 S 203P-B/C/Z 10 20 लागू नहीं लागू नहीं लागू नहीं लागू नहीं
04A0-4 S 203P-B/C/Z 10 20 लागू नहीं लागू नहीं लागू नहीं लागू नहीं
05A6-4 S 203P-B/C/Z 10 20 लागू नहीं लागू नहीं लागू नहीं लागू नहीं
07A2-4 S 203P-B/C/Z 10 20 लागू नहीं लागू नहीं लागू नहीं लागू नहीं
09A4-4 S 203P-B/C/Z 10 20 लागू नहीं लागू नहीं लागू नहीं लागू नहीं
12A6-4 S 203P-B/C/Z 16 20 लागू नहीं लागू नहीं लागू नहीं लागू नहीं
017A-4 S 203P-B/C/Z 20 20 लागू नहीं लागू नहीं लागू नहीं लागू नहीं
025A-4 S 203P-B/C/Z 25 20 लागू नहीं लागू नहीं लागू नहीं लागू नहीं
033A-4 S 203P-B/C/Z 32 12 लागू नहीं लागू नहीं लागू नहीं लागू नहीं
039A-4 S 203P-B/C/Z 40 12 लागू नहीं लागू नहीं लागू नहीं लागू नहीं
046A-4 S 203P-B/C/Z 50 12 लागू नहीं लागू नहीं लागू नहीं लागू नहीं
062A-4 S 803S-B/C 80 50 लागू नहीं लागू नहीं लागू नहीं लागू नहीं
073A-4 S 803S-B/C 80 50 लागू नहीं लागू नहीं लागू नहीं लागू नहीं
088A-4 S 803S-B/C 100 50 लागू नहीं लागू नहीं लागू नहीं लागू नहीं
106A-4 S 803S-B/C 125 50 लागू नहीं लागू नहीं लागू नहीं लागू नहीं
145A-4 XT4 L 250 Ekip 

LS/I In=250 3p F F
65 XT4 250 250 1SDA068555R1

169A-4 XT4 L 250 Ekip 
LS/I In=250 3p F F

65 XT4 250 250 1SDA068555R1

206A-4 T4 L 320 
PR221DS-LS/I 
In=320 3p F F

65 T4 320 320 1SDA054141R1

246A-4 T5 L 400 
PR221DS-LS/I 
In=400 3p F F

65 T5 400 400 1SDA054365R1

293A-4 T5 L 630 
PR221DS-LS/I 
In=630 3p F F

65 T5 630 630 1SDA054420R1

3AXD10000561047.xls 
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आयाम, वजन और खाली जगह की आवæयकताएं

 मानक फे्रम आकार (R0-R8)

फे्रम
आकार

आयाम और वजन
IP20
W D H1 H2 वजन
mm mm mm mm kg

R0 73 207 223 x 1.6
R1 97 207 223 x 1.9
R2 172 207 220 x 2.9
R3 203 229 490 x 14.9
R4 203 257 636 x 19
R5 203 296 719 600 28.3
R6 252 369 722 548 42.4
R7 284 371 839 600 54
R8 300 394 943 680 69

प्रतीक
IP20 
H1 अगले िहèसे की ऊँचाई
H2 िपछले िहèसे की ऊँचाई (केबल को जोड़ने वाले बॉक्स के िबना)
W चौड़ाई
D गहराई
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पçृठ 40पर खंड èथापना साइट की जांच करना मɅ िचत्रɉ को देखɅ।

फे्रम
आकार

खाली जगह
लंबवत èथापना 
 èवतंत्र

लंबवत èथापना 
 आजू-बाजू

ऊपर नीचे ऊपर नीचे अंतराल
mm mm mm mm mm

R0 200 200 75 3 0
R1 200 200 75 3 0
R2 200 200 75 3 0
R3 200 200 200 200 0
R4 200 200 200 200 0
R5 200 300 200 300 0
R6 200 300 200 300 0
R7 200 300 200 300 0
R8 200 300 200 300 0
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थमर्ल हािनयां, कूिलगं डेटा और शोर
हवा प्रवाह की िदशा नीचे से ऊपर की ओर है।
नीचे दी गई सारणी, सांकेितक लोड पर मुख्य सिकर् ट मɅ और Ûयूनतम लोड (I/O, िवकãप और 
पेनल उपयोग मɅ नहीं) और अिधकतम लोड (सभी िडिजटल इनपुट और िरले चालू िèथित मɅ, 
और पैनल, फीãडबस और पंखा उपयोग मɅ) के साथ िनयंत्रण सिकर् ट मɅ ताप कमी को िनिदर्çट 
करती है। कुल ताप कमी, मुख्य और िनयंत्रण सिकर् टɉ मɅ ताप कमी का जोड़ है। कैिबनेट या 
इलेिक्ट्रकल कक्ष शीतलन ज़Ǿरतɉ को िडज़ाइन करते समय अिधकतम ताप कमी का प्रयोग 
करɅ। 
िडज़ा.
ACS560

थमर्ल हािनयां हवा का 
प्रवाह

शोर फे्रम
आकारमुख्य सिकर् ट 

सांकेितक 
I1N, IN 

िनयंत्रण 
सिकर् ट 
 Ûयू. लोड

िनयंत्रण 
सिकर् ट 
 अिध. लोड

मुख्य सिकर् ट और 
 िनयंत्रण सिकर् ट 
 अिध. लोड

W W W W m3/h dB(A)
3 फेज़ UN = 400V (380…480V)
02A6-4 35 0.3 9 44 57 63.10 R0
03A3-4 42 0.3 9 51 57 63.10 R0
04A0-4 50 0.3 9 59 57 63.10 R0
05A6-4 68 0.3 9 77 57 63.10 R0
07A2-4 88 0.3 9 97 57 63.10 R0
09A4-4 115 0.3 9 124 57 63.10 R0
12A6-4 158 0.3 9 167 63 58.80 R1
017A-4 208 0.3 9 217 128 65.80 R2
025A-4 322 0.3 9 331 128 65.80 R2
033A-4 405 3.5 25 430 TBA TBA R3
039A-4 500 3.5 25 525 TBA TBA R3
046A-4 594 3.5 25 619 TBA TBA R3
062A-4 810 3.5 25 835 280 62 R4
073A-4 999 3.5 25 1024 280 62 R4
088A-4 1215 3.5 25 1240 280 62 R5
106A-4 1485 3.5 25 1510 435 67 R5
145A-4 1440 4.1 36 1476 435 67 R6
169A-4 1940 4.1 36 1976 450 67 R7
206A-4 2310 4.1 36 2346 550 67 R7
246A-4 3300 4.1 36 3336 550 65 R8
293A-4 3900 4.1 36 3936 1150 65 R8
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पावर केबलɉ के िलए टिमर्नल और लीड-थू्र डेटा
इनपुट, मोटर, रेिज़èटर और DC केबल लीड-थू्र, अिधकतम तार के आकारɉ (प्रित फेज़) और 
टिमर्नल पेच आकारɉ और कसे जाने वाले टॉकर्  (T) को नीचे िदया गया है। 
िडज़ा.
ACS560

फे्रम 
आका
र

U1. V1. W1 / U2. V2. W2 / R+. R- / DC+. DC- टिमर्नल PE टिमर्नल
Ûयू. (एकल कोर 
और/बहुकोर)

 अिध.  (एकल कोर और/ 
बहु-कोर)

टॉकर्   अिध टॉकर्
mm2 AWG mm2 AWG N·m lbf·ft mm2 N·m

3 फेज़ UN = 400V (380…480V)
02A6-4 R0 0.2/0.2 18 6/6 8 0.5...0.6 0.4 6 1.2
03A3-4 R0 0.2/0.2 18 6/6 8 0.5...0.6 0.4 6 1.2
04A0-4 R0 0.2/0.2 18 6/6 8 0.5...0.6 0.4 6 1.2
05A6-4 R0 0.2/0.2 18 6/6 8 0.5...0.6 0.4 6 1.2
07A2-4 R0 0.2/0.2 18 6/6 8 0.5...0.6 0.4 6 1.2
09A4-4 R0 0.2/0.2 18 6/6 8 0.5...0.6 0.4 6 1.2
12A6-4 R1 0.2/0.2 18 6/6 8 0.5...0.6 0.4 6 1.2
017A-4 R2 0.5/0.5 20 16/16 4 1.2...1.5 1.0 6 1.2
025A-4 R2 0.5/0.5 20 16/16 4 1.2...1.5 1.0 6 1.2
033A-4 R3 0.5/0.5 20 35/25 2 2.5...4.5 3.3 10 1.5
039A-4 R3 0.5/0.5 20 35/25 2 2.5...4.5 3.3 10 1.5
046A-4 R3 0.5/0.5 20 35/25 2 2.5...4.5 3.3 16 1.5
062A-4 R4 0.5/0.5 20 50/50 1 4.0 3.0 16 1.5
073A-4 R4 0.5/0.5 20 50/50 1 5.6 4.1 16 1.5
088A-4 R5 6 10 70 2/0 5.6 4.1 25 2.2
106A-4 R5 6 10 70 2/0 5.6 4.1 35 2.2
145A-4 R6 25 3 150 300 MCM 30 22.1 50 9.8
169A-4 R7 95 3/0 240 500 MCM 30 22.1 70 9.8
206A-4 R7 95 3/0 240 500 MCM 30 22.1 70 9.8
246A-4 R8 2x50 2x1/0 2x150 2x300MCM40 29.5 2x35 9.8
293A-4 R8 2x50 2x3/0 2x150 2x300MCM40 29.5 2x50 9.8
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िनयंत्रण केबलɉ के िलए टिमर्नल और लीड-थू्र डेटा
िनयंत्रण केबल लीड-थू्र, तार के आकारɉ और कसे जाने वाले टॉकर्  (T) को नीचे िदया गया है।

 

िडज़ा.
ACS560

फे्रम 
आका
र

िनयंत्रण टिमर्नल
+24V. DCOM.DGND DI. AI/O. AGND. RO. STO
mm2 T (N·m) mm2 T (N·m)

3 फेज़ UN = 400V (380…480V)
02A6-4...09A4-4 R0 0.14...1.5 0.5...0.6 0.14...1.5 0.5...0.6
12A6-4 R1 0.14...1.5 0.5...0.6 0.14...1.5 0.5...0.6
017A-4. 025A-4 R2 0.14...1.5 0.5...0.6 0.14...1.5 0.5...0.6
033A-4...046A-4 R3 0.2...2.5 0.5...0.6 0.14...1.5 0.5...0.6
062A-4. 073A-4 R4 0.2...2.5 0.5...0.6 0.14...1.5 0.5...0.6
088A-4. 106A-4 R5 0.2...2.5 0.5...0.6 0.14...1.5 0.5...0.6
145A-4 R6 0.14...2.5 0.5...0.6 0.14...1.5 0.5...0.6
169A-4. 206A-4 R7 0.14...2.5 0.5...0.6 0.14...1.5 0.5...0.6
246A-4. 293A-4 R8 0.14...2.5 0.5...0.6 0.14...1.5 0.5...0.6
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इलेिक्ट्रकल पावर नेटवकर्  का िवशेष वणर्न
वोãटेज (U1) इनपुट वोãटेज रɅज 3~ 380…480 V AC. इसे आदशर् इनपुट 

वोãटेज èतरɉ के तौर पर प्रकार िनधार्रण लेबल मɅ दशार्या जाता 
है
3~ 400/480 V AC.

नेटवकर्  प्रकार पिÞलक कम वोãटेज के नेटवकर् । TN (ग्राउंडड), IT (अनग्राउंडड) 
और कोने पर ग्राउंडड TN िसèटम। पçृठ 71 पर खंड IT 
(अनग्राउंडड) और कोने मɅ ग्राउंडड TN िसèटमɉ की अनुकूलता 
की जांच करना देखɅ।

रेटड प्रितबंिधत शॉटर्-सिकर् ट करंट 
(IEC 61439-1)

65 kA जब Ýयूज़ सारिणयɉ मɅ िदए Ýयूज़ɉ के ɮवारा संरिक्षत 
िकया जाता है

िफ्रक्वɅसी 47 से 63 Hz
असंतुलन सांकेितक एक फेज़ से दसूरे फेज़ की इनपुट वोãटेज का अिध.± 

3%
मूल पावर कारक (cos phi1) 0.98 (सांकेितक लोड पर)
मोटर कनेक्शन डेटा
मोटर के प्रकार अिसÛक्रोनस AC इंडक्शन मोटर
िफ्रक्वɅसी 0.…500 Hz
िफ्रक्वɅसी समाधान 0.01 Hz
करंट पçृठ 122 पर खंड रेिटगं देखɅ।
िèविचगं िफ्रक्वɅसी 2 kHz, 4 kHz, 8 kHz, 12 kHz (फे्रम और पैरामीटर सेिटगं्स 

पर िनभर्र करती है)
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अिधकतम अनुशंसा की गई मोटर 
केबल लंबाई

संचालन संबंधी प्रकायर् और मोटर केबल लंबाई
ड्राइव को िनàनिलिखत अिधकतम मोटर केबल लंबाईयɉ के साथ 
इçटतम प्रदशर्न के साथ संचालन करने के िलए िडज़ाइन िकया 
गया है।   

Úयान दɅ: बहु-मोटर िसèटम मɅ, सभी मोटर केबल लंबाइयɉ का 
जोड़ उससे अिधक नहीं होगा िजसे िनàनिलिखत सारणी मɅ िदया 
गया है।
*)इन मोटर केबल लंबाईयɉ के संचािलत और िवकीिणर्त ऊ×सजर्न 
EMC आवæयकताओं का अनुपालन नहीं करते हɇ।
EMC अनुकूलता और मोटर केबल लंबाई
यूरोपीय EMC िनदेश का अनुपालन करने के िलए (मानक 
EN 61800-3), 4 kHz िèविचगं िफ्रक्वɅसी पर िनàनिलिखत 
अिधकतम मोटर केबल लंबाईयɉ का प्रयोग करɅ। नीचे सारणी को 
देखɅ।

फे्रम
आकार

अिधकतम मोटर केबल लंबाई, 4 kHz
èकेलर िनयंत्रण वके्टर िनयतं्रण
m ft m ft

बाहरी िवकãपɉ के िबना, मानक ड्राइव
R0* 100 330 100 330
R1* 100 330 100 330
R2* 100 330 100 330
R3 300 990 300 990
R4 300 990 300 990
R5 300 990 300 990
R6 300 990 300 990
R7 300 990 300 990
R8 300 990 300 990
3AXD10000561047.xls 
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नोट 2: िवकीिणर्त उ×सजर्न आंतिरक EMC िफãटर के साथ C3 
के अनुसार हɇ।
नोट 3: आंतिरक EMC िफãटर को जोड़ा जाना अिनवायर् है।
नोट 4: िवकीिणर्त और संचािलत उ×सजर्न आतंिरक िफãटर और 
इन केबल लंबाईयɉ के साथ Įेणी C3 के अनुसार हɇ।
नोट 5: Įेणी C1 और C2 सावर्जिनक कम-वोãटेज नेटवकɟ के 
साथ उपकरण को जोड़ने के िलए आवæयकताओ ंको पूरा करती हɇ।

फे्रम R0…R3 के िलए बे्रक रेिज़èटर कनेक्शन डेटा
शॉटर्-सिकर् ट सुरक्षा (IEC/EN 61800-
5-1, IEC 6439-1)

ब्रेक रेिज़èटर आउटपुट IEC/EN 61800-5-1 और UL 508C 
के ɮवारा प्रितबंिधत शॉटर्-सिकर् ट प्रूफ है।  IEC 6439-1 मɅ 
पिरभािषत अनुसार पर रेटड प्रितबंिधत शॉटर्-सिकर् ट करंट।

िनयंत्रण कनेक्शन डटेा
बाहरी पावर सÜलाई अिधकतम पावर: 

 फे्रम के आकार R0…R5: (बाहरी पावर सÜलाई के िबना) 
 फे्रम के आकार R6…R8 : 36W, 1.50A (24V 
AC/DC±10%, मानक कॉिÛफ़गरेशन)

+24 V DC आउटपुट
(िनयम. 10)

आउटपुट की कुल लोड क्षमता, 6.0W (250mA/24V) मɅ से बोडर् 
पर èथािपत िवकãप मोɬयूलɉ के ɮवारा ली गई पावर को घटाने 
पर िमलने वाली क्षमता है।

Įेणी C3 1) के िलए EMC सीमाएं
आंतिरक EMC िफãटर के साथ मानक ड्राइव। 
नोट 3 और 4 देखɅ।
R0 30 100
R1 30 100
R2 30 100
R3 100 330
R4 100 330
R5 100 330
R6 150 492
R7 150 492
R8 150 492
3AXD10000561047.xls 
1) पçृठ 146 पर खंड पिरभाषाएं मɅ िनयमɉ को देखɅ। फे्रम R4...R8 के िलए लागू। फे्रम 

R0...R2 मɅ Įेणी 2 मानकɉ को पूरा करने के िलए बाहरी EMC िफãटर की आवæयकता 
होती है।
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िडिजटल इनपुट DI1…DI6
(िनयम. 13…18)

इनपुट प्रकार: NPN/PNP
DI1…DI5(टिमर्नल 13…17)
12/24V DC लॉिजक èतर: “0” < 4V. “1” > 8V
Rin: 2.68kOhm
हाडर्वेयर िफãटर करना: 0.04ms, िडिजटल िफãटर करना: 2ms 
नमूना लेना
DI6 (टिमर्नल 18)
िडिजटल या िफ्रक्वɅसी इनपटु के तौर पर प्रयोग िकया जा सकता 
है। 
12/24V DC लॉिजक èतर: “0” < 3V. “1” > 8V
Rin: 6.2kOhm
 अिध. िफ्रक्वɅसी 16kHz
 समिमत िसग्नल (ɬयूटी चक्र D = 0.50)

िरले आउटपुट RO1…RO3
(िनयम. 19…27)

250 V AC / 30 V DC, 2 A

एनालॉग इनपुट AI1 और AI2
(िनयम. 2 और 5)

एक िडप िèवच या पçृठ 94 देखɅ।
करंट इनपुट: 0(4)…20 mA, Rin: 100 ohm
वोãटेज इनपुट: 0(2)…10 V, Rin: > 200 kohm
चूक: आदशर् ±1%, पूरे पैमाने का अिध. ±1.5%

एनालॉग आउटपुट AO1 और AO2
(िनयम. 7 और 8)

एक िडप िèवच, या पçृठ 94 देखɅ।
करंट आउटपुट: 0…20 mA, Rload: < 500 ohm
वोãटेज आउटपुट: 0…10 V, Rload: > 100 kohm (केवल 
AO1)
चूक: पूरे पैमाने का ±1% (वोãटेज और करंट मोड मɅ)

एनालॉग इनपुट के िलए संदभर् वोãटेज 
आउटपुट +10V DC
(िनयम. 4)

अिध. 20 mA आउटपुट
चूक: ±1%

सुरिक्षत टॉकर्  ऑफ (STO) इनपुट 
IN1 और IN2
(िनयम. 37 और 38)

24 V DC लॉिजक èतर: “0” < 5 V, “1” > 13 V
Rin: 2.47 kohm

STO केबल एिक्टवेशन िèवच (K) और ड्राइव िनयंत्रण बोडर् के बीच 
अिधकतम केबल की लंबाई 300 m (984 ft), पçृठ 172 पर 
खंड तार िबछाने की उदाहरणɅ और पçृठ 181 पर सुरक्षा डटेा 
देखɅ।

िनयंत्रण पैनल – ड्राइव कनेक्शन EIA-485, मेल RJ-45 कनेक्टर, अिध. केबल की लंबाई 100 m
िनयंत्रण पैनल – PC कनेक्शन USB प्रकार Ûयू.-B, अिध. केबल लंबाई 2 m
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फे्रम R0…R2 की ग्राउंिडगं

X2 & X3
10 +24V
11 DGND
12 DCOM
13 DI1
14 DI2
X6
19 RO1C
20 RO1A
21 RO1B
X4
34 OUT1
36 SGND
37 IN1
38 IN2

èलॉट 1

ग्राउंड
*) कारखाने मɅ जàपरɉ के साथ èथािपत िकया।

*
èलॉट 2
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फे्रम R3…R5 की ग्राउंिडगं

X1
1 SCR
2 AI1
3 AGND
4 +10V
5 AI2
6 AGND
7 AO1
8 AO2
9 AGND
X2 & X3
10 +24V
11 DGND
12 DCOM
13 DI1
14 DI2
15 DI3
16 DI4
17 DI5
18 DI6
X6. X7. X8
19 RO1C
20 RO1A
21 RO1B
22 RO2C
23 RO2A
24 RO2B
25 RO3C
26 RO3A
27 RO3B
X5
29 B+
30 A-
31 DGND
X4
34 OUT1
35 OUT2
36 SGND
37 IN1
38 IN2

èलॉट 1

ग्राउंड

*

*) कारखाने मɅ जàपरɉ के साथ èथािपत िकया।
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फे्रम R6…R8 की ग्राउंिडगं

X1
1 SCR
2 AI1
3 AGND
4 +10V
5 AI2
6 AGND
7 AO1
8 AO2
9 AGND
X2 & X3
10 +24V
11 DGND
12 DCOM
13 DI1
14 DI2
15 DI3
16 DI4
17 DI5
18 DI6
X6, X7, X8
19 RO1C
20 RO1A
21 RO1B
22 RO2C
23 RO2A
24 RO2B
25 RO3C
26 RO3A
27 RO3B
X5
29 B+
30 A-
31 DGND
X4
34 OUT1
35 OUT2
36 SGND
37 IN1
38 IN2
X10
40 24VAC/DC+i

n
41 24VAC/DC-in

ग्राउंड

èलॉट èलॉट 

*

*) जàपर को कारखाने पर èथािपत िकया
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सहायक सिकर् ट िबजली की खपत
अिधकतम बाहरी पावर सÜलाई:
फे्रम R0…R5: 24 V AC/DC पर 25 W, 1.04 A
फे्रम R6…R8: 24 V AC/DC पर 36 W, 1.50 A (मानक 
तौर पर, टिमर्नल 40…41) 

दक्षता
सांकेितक पावर èतर पर लगभग 98%

सुरक्षा का èतर

पिरवेश िèथितयां 
ड्राइव के िलए पयार्वरण संबंधी सीमाओ ंको नीचे िदया गया है। ड्राइव का उपयोग एक गमर्, घर के अंदर, 
िनयंित्रत पयार्वरण मɅ िकया जाएगा। सभी िप्रिंटड सिकर् ट बोडɟ को कोÛफोमर्ल कोट िकया जाता है।  

संचालन
 èथायी प्रयोग के 
िलए èथािपत िकया

भंडारण
सुरक्षा×मक पैकेज मɅ

पिरवहन
सुरक्षा×मक पकेैज मɅ

èथापना साइट की ऊँचाई • समुद्र èतर के 0 
से 4000 m 
(13123 ft) ऊपर 
1)

• समुद्र èतर के 0 
से 2000 m 
(6561 ft) ऊपर 
2)

1000 m (3281 ft) 
ऊपर, पçृठ 125 
देखɅ।

- -

हवा का तापमान -15 से +50 °C 
(5 to 122 °F). 
0 से -15 °C 
(32 से 5 °F): कुहरे 
की अनुमित नहीं है। 
खंड रेिटगं देखɅ।

-40 से +70 °C 
(-40 से +158 °F)

-40 से +70 °C 
(-40 से +158 °F)

सापेक्ष आद्रर्ता 5 से 95% अिध. 95% अिध. 95%
संघनन अनुमत नहीं है। अिधकतम अनुमत सापेक्ष  संक्षारक 
गैसɉ की मौजूदगी मɅ 60% है।

वायुमÖडलीय दबाव 70 से 106 kPa
0.7 से 1.05 
वायुमंडल

70 से 106 kPa
0.7 से 1.05 
वायुमंडल

60 से 106 kPa
0.6 से 1.05 
वायुमंडल
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कंपन (IEC 60068-2) अिध. 1 mm 
(0.04 in)
(5 से 13.2 Hz),
अिध. 7 m/s2 
(23 ft/s2)
(13.2 से 100 Hz) 
िसनुसोइडल 

- -

कंपन (ISTA) - R0…R5 (ISTA 1A): िवèथापन, 
25 mm िशखर से िशखर तक, 14200 
कंपन वाले प्रभाव
R6…R8ISTA 3E): बेतरतीब, 0.52 
समुिचत Grms èतर

झटका/िगरावट (ISTA) अनुमत नहीं है R0…R5 (ISTA 1A): िगरावट, 6 फ़लक, 
3 िकनारे और 1 कोना

R6…R8 (ISTA 3E): झटका, झुकाव 
प्रभाव: 1.1 m/s (3.61 ft/s)
झटका, घुमावदार कोने से िगरावट: 
200 mm (7.9 in)

1) Ûयूट्रल-ग्राउंडड TN और TT िसèटमɉ और गरै-िकनारे से ग्राउंडड IT िसèटमɉ के िलए।
2) कोने से ग्राउंडड TN, TT और IT िसèटमɉ के िलए

सामिग्रयां 
ड्राइव एÛक्लोज़र • PC/ABS 3 mm, रंग NCS 1502-Y (RAL 9002 / PMS 

1C ठंडा èलेटी), RAL 9002 और PMS 425 C
• ओटी-िडप िज़ंक लेिपत èटील शीट 1.5 से 2.5 mm, लेप की 
मोटाई 100 माइक्रोमीटर, रंग NCS 1502-Y

पैकेज Üलाईवुड, गƣा और मोãडड पãप। फोम कुशन PE, PP-E, बɇɬस 
PP.

वजन की रɅज mm in
0…10 kg (0…22 lb) 760 29.9
10…19 kg (22…42 lb) 610 24.0
19…28 kg (42…62 lb) 460 18.1
28…41 kg (62…90 lb) 340 13.4
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िनपटान ड्राइव के मुख्य पुजɟ को प्राकृितक संसाधनɉ और ऊजार् को 
संरिक्षत करने के िलए िरसाइकल िकया जा सकता है। उ×पाद के 
पुजɟ और सामिग्रयɉ को खोलकर अलग-अलग िकया जाना 
चािहए। 
आमतौर पर सभी धातुओ,ं जैसे िक èटील, एãयूमीिनयम, तांबे 
और इसकी िमĮ धातुओं, और कीमती धातुओ ंको सामग्री के 
तौर पर िरसाइकल िकया जा सकता है।   Üलािèटक, रबर, गƣे 
और अÛय पैकेिजंग सामग्री का ऊजार् िरकवरी मɅ प्रयोग िकया जा 
सकता है। िप्रटंड सिकर् ट बोडɟ और DC कैपेिसटरɉ (C1-1 से 
C1-x) को IEC 62635 िदशा-िनदȶशɉ के अनुसार चयना×मक 
ट्रीटमेÛट की ज़Ǿरत होती है। िरसाइकल करने मɅ सहायता करने 
के िलए, Üलािèटक के पुजɟ को एक उपयुक्त पहचान कोड के 
साथ िचिÛहत िकया जाता है।
पेशेवर िरसाइकलसर् के िलए पयार्वरण पहलुओ ंऔर िरसाइकिलगं 
िविनदȶशɉ पर अिधक जानकारी प्राÜत करने के िलए अपने 
èथानीय िवतरक के साथ सàपकर्  करɅ। एÛड ऑफ़ लाइफ़ 
ट्रीटमेÛट को अंतरराçट्रीय और èथानीय िनयमɉ की पालना करना 
अिनवायर् है।

लागू मानक
ड्राइव िनàनिलिखत मानकɉ का पालन करती है। यूरोपीय कम वोãटेज िनदेशकɉ के साथ अनुपालन की 
मानक EN 61800-5-1 के अनुसार पुिçट की जाती है।
EN 60204-1:2006 + AC:2010 मशीन की सुरक्षा। मशीनɉ के िबजली संबंधी उपकरण। भाग 1: 

सामाÛय आवæयकताएं. अनुपालन के िलए प्रावधान: मशीन का 
अंितम असेàबलर èथापना करने के िलए िजàमेदार है 
- आपातकालीन-रोक उपकरण 
- सÜलाई काटने वाला उपकरण।

IEC/EN 60529:1992 + A2: 2013 एÛक्लोज़रɉ के ɮवारा प्रदान की सुरक्षा की िडिग्रयां (IP कोड)
EN 61000-3-12:2011 िवɮयुतचुंबकीय अनुकूलता (EMC) - भाग 3-12: सीमाएं – 

इनपुट करंट के साथ सावर्जिनक कम-वोãटेज िसèटमɉ के साथ 
जुड़ ेउपकरण के ɮवारा उ×पािदत हामȾिनक करंटɉ के िलए सीमाए ं

IEC/EN 61800-3:2004 + 
A1:2012

समायोजन करने योग्य गित इलेिक्ट्रकल पावर ड्राइव िसèटम। 
भाग 3: EMC आवæयकताएं और िविशçट परीक्षण िविधयां

IEC/EN 61800-5-1:2007 समायोजन करने योग्य गित इलेिक्ट्रकल पावर ड्राइव िसèटम। 
भाग 5-1: सुरक्षा आवæयकताए ं– इलेिक्ट्रकल, थमर्ल और ऊजार्

IEC 60664-1:2007 कम-वोãटेज िसèटमɉ के अंदर उपकरण के िलए इÛसुलेशन 
समÛवय भाग 1: िसɮधांत, आवæयकताएं और परीक्षण।
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CE िचéनांकन
एक CE िचéन को यह पिुçट करने के िलए ड्राइव के साथ लगाया जाता है िक ड्राइव यूरोपीय 
कम वोãटेज, EMC RoHs िनदेशɉ के प्रावधानɉ का पालन करती है। CE िचéनांकन इस बात 
की भी पुिçट करता है िक ड्राइव, इसके सुरक्षा प्रकायɟ के संबंध मɅ (जैसे िक सुरिक्षत टॉकर्  
ऑफ), एक सुरक्षा त×व के तौर पर मशीनरी िनदेश के अनुǾप है।

 यूरोपीय कम वोãटेज िनदेश का अनुपालन
यूरोपीय कम वोãटेज िनदेश के अनुपालन की मानक EN 61800-5-1:2007 के अनुसार पुिçट 
की गई है। अनुǾपता का घोषणा-पत्र (3AXD10000302784) इंटरनेट पर उपलÞध है। िपछले 
कवर के अंदर की ओर खंड इंटरनेट पर दèतावेज़ लाइब्रेरी देखɅ।
 यूरोपीय EMC िनदेश का अनुपालन
EMC िनदेश, यूरोपीय संघ के अंदर प्रयोग िकए जाने वाले िबजली संबंधी उपकरण की 
प्रितरक्षा और उ×सजर्नɉ के िलए आवæयकताओं का वणर्न करता है। EMC उ×पाद मानक (EN 
61800- 3:2004 + A1:2012) ड्राइवɉ के िलए िनिदर्çट आवæयकताओं को कवर करता है। 
नीचे खंड EN 61800-3:2004 + A1:2012 का अनुपालनको देखɅ। घोषणा-पत्र 
(3AXD10000302784) इंटरनेट पर उपलÞध है। िपछले कवर के अंदर की ओर खंडइंटरनेट 
पर दèतावेज़ लाइबे्ररी देखɅ। 
 यूरोपीय ROHS II िनदेश 2011/65/EU के साथ अनुपालन
RoHS II िनदेश, इलेिक्ट्रकल और इलेक्ट्रॉिनक उपकरण मɅ कुछ िवशेष खतरनाक पदाथɟ के 
प्रयोग के प्रितबंध का वणर्न करता है। घोषणा-पत्र (3AXD10000302784) इंटरनेट पर 
उपलÞध है। िपछले कवर के अंदर की ओर खंड इंटरनेट पर दèतावेज़ लाइबे्ररी देखɅ।
 यूरोपीय मशीनरी िनदेश 2006/42/EC ɮिवतीय संèकरण - जून 2010 का 

अनुपालन
ड्राइव एक मशीनी त×व है िजसे मशीनरी िनदेश 2006/42/EC ɮिवतीय संèकरण - जून 2010 
के आवेदन के िलए यूरोपीय किमशन की गाइड मɅ िनिदर्çट िकए अनुसार मशीनी Įेिणयɉ की 
åयापक रɅज मɅ एकीकृत िकया जा सकता है। घोषणा-पत्र (3AXD10000302783) इंटरनेट पर 
उपलÞध है। िपछले कवर के अंदर की ओर खंड इंटरनेट पर दèतावेज़ लाइबे्ररी देखɅ।
सुरिक्षत टॉकर्  ऑफ कायर् के संचालन को प्रमािणत करना
पçृठ 169 पर अÚयाय सुरिक्षत टॉकर्  ऑफ प्रकायर् देखɅ।
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EN 61800-3:2004 + A1:2012 का अनुपालन
 पिरभाषाएं
EMC का पूरा नाम इलेक्ट्रोमैग्नेिटक कमप्ेिटिबिलटी है। यह िवɮयुत-चुàबकीय वातावरण के 
अंदर समèयाओं के िबना संचालन के िलए इलेिक्ट्रकल/इलेक्ट्रॉिनक उपकरण की योग्यता होती 
है। इसी तरह, उपकरण का इसकी अविèथित के अंदर िकसी भी अÛय उ×पाद या िसèटम को 
खराब या इसमɅ ǽकावट न डालना अिनवायर् है।
पहले वातावरण मɅ कम-वोãटेज नेटवकर्  के साथ जुड़ी èथापनाएं शािमल हɇ जो घरेलू उɮदेæयɉ 
के िलए प्रयोग की जाने वाली इमारतɉ की पूितर् करता है। 
दसूरे वातावरण मɅ सीधा घरेलू पिरसरɉ को आपूितर् न करने वाले एक नेटवकर्  के साथ जुड़ी 
èथापनाए ंशािमल हɇ। 
Įेणी C1 की ड्राइव: 1000 V से कम रेटड वोãटेज और पहले वातावरण मɅ प्रयोग के िलए 
िनयत ड्राइव। 
Įेणी C2 की ड्राइव: 1000 V से कम रेटड वोãटेज और पहले वातावरण मɅ प्रयोग िकए जाने 
पर केवल िकसी पेशेवर के ɮवारा ही èथापना और चालू िकए जाने के िलए िनयत ड्राइव। 
Úयान दɅ: एक पेशेवर कोई åयिक्त या संगठन है िजसके पास पावर ड्राइव िसèटमɉ की èथापना 
करने और/या इÛहɅ चालू करने, उनके EMC पहलुओं सिहत, मɅ ज़Ǿरी कौशल होते हɇ।
Įेणी C3 की ड्राइव: 1000 V से कम रेटड वोãटेज की ड्राइव, जो दसूरे वातावरण मɅ प्रयोग के 
िलए िनयत है और पहले वातावरण मɅ प्रयोग के िलए िनयत नहीं है।

 Įेणी C1
उ×सजर्न सीमाएँ िनàनिलिखत प्रावधानɉ के अनुपालन मɅ होती हɇ: 
1. वैकिãपक EMC िफãटर का दèतावेज़ीकरण के अनुसार चयन िकया और इसे EMC 

िफãटर मैनुअल मɅ िनिदर्çट िकए अनुसार èथािपत िकया जाता है। 
1. मोटर और िनयंत्रण केबलɉ का इस मैनुअल मɅ िनिदर्çट िकए अनुसार चयन िकया जाता है।
2. ड्राइव की इस मैनुअल मɅ िदए िनदȶशɉ के अनुसार èथापना की जाती है।
3. 4 kHz िèविचगं िफ्रक्वɅसी के साथ अिधकतम मोटर केबल की लंबाई के िलए, पçृठ 136 

देखɅ।

चेतावनी! एक घरेलू वातावरण मɅ, इस उ×पाद के कारण रेिडयो िनçकषर् हो सकता है, िजस 
मामले मɅ अनुपूरक शमन उपायɉ की आवæयकता हो सकती है। 
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 Įेणी C2
उ×सजर्न सीमाए ँिनàनिलिखत प्रावधानɉ के अनुपालन मɅ होती हɇ:
4. (R0...R2 के िलए) वैकिãपक EMC िफãटर का दèतावेज़ीकरण के अनुसार चयन िकया 

और इसे EMC िफãटर मैनुअल मɅ िनिदर्çट िकए अनुसार èथािपत िकया जाता है। 
5. मोटर और िनयंत्रण केबलɉ का इस मैनुअल मɅ िनिदर्çट िकए अनुसार चयन िकया जाता है।
6. ड्राइव की इस मैनुअल मɅ िदए िनदȶशɉ के अनुसार èथापना की जाती है।
7. 4 kHz िèविचगं िफ्रक्वɅसी के साथ अिधकतम मोटर केबल की लंबाई के िलए, पçृठ 136 

देखɅ।

चेतावनी! ड्राइव के कारण रेिडयो िनçकषर् हो सकता है यिद इसका आवासीय या घरेलू 
वातावरण मɅ प्रयोग िकया जाता है। उपयोगकतार् को ऊपर सूिचत CE अनुपालन के िलए 
आवæयकताओं के साथ, ǽकावट से बचने के िलए कदम उठाने की आवæयकता होती है, यिद 
ज़Ǿरी होता है।  

नोट: 
• IT (अनग्राउंडड) पर जुड़ ेआंतिरक EMC िफãटर के साथ ड्राइव की èथापना न करɅ। 

सÜलाई नेटवकर्  आंतिरक EMC िफãटर कैपेिसटरɉ के माÚयम से ग्राउंड िवभव के साथ 
जुड़ा हुआ बन जाता है िजसके कारण ड्राइव को खतरा या नुकसान हो सकता है। 
EMC िफãटर को िडèकनेक्ट करने के िलए पçृठ 73 देखɅ।

• कोने पर ग्राउंडड TN िसèटमɉ पर जुड़ ेआंतिरक EMC िफãटर के साथ ड्राइव की 
èथापना न करɅ; अÛयथा ड्राइव को नुकसान हो जाएगा। आंतिरक EMC िफãटर को 
िडèकनेक्ट करने के िलए पçृठ 73 देखɅ।

 Įेणी C3
ड्राइव िनàनिलिखत प्रावधानɉ के साथ मानक का अनुपालन करती है:
8. मोटर और िनयंत्रण केबलɉ का इस मैनुअल मɅ िनिदर्çट िकए अनुसार चयन िकया जाता है।
9. ड्राइव की इस मैनुअल मɅ िदए िनदȶशɉ के अनुसार èथापना की जाती है।
10. 4 kHz िèविचगं िफ्रक्वɅसी के साथ मोटर केबल की अिधकतम लंबाई के िलए, पçृठ 136 

देखɅ।

चेतावनी! Įेणी C3 की ड्राइव, कम-वोãटेज सावर्जिनक नेटवकर्  पर प्रयोग िकए जाने के िलए 
िनयत नहीं है जो घरेलू पिरसरɉ को सÜलाई करता है। रेिडयो िफ्रक्वɅसी बाधा की उàमीद की 
जाती है यिद ड्राइव का ऐसे नेटवकर्  पर प्रयोग िकया जाता है।
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 Įेणी C4
यिद Įेणी C3 के तहत प्रावधानɉ का पालन नहीं िकया जा सकता है, तो मानक आवæयकताओं 
को िनàन अनुसार पूरा िकया जा सकता है:
1. यह सुिनिæचत िकया जाता है िक कोई भी अ×यिधक उ×सजर्न को पड़ोसी कम-वोãटेज 

नेटवकर्  मɅ डाला नहीं जाता है।  ऐसे मामलɉ मɅ, ट्रांसफॉमर्र और केबलɉ मɅ िनिहत दमन 
काफी होता है। यिद शंका होती है, तो प्रमुख और अमुख्य वक्रɉ के बीच िèथर èक्रीिनगं के 
साथ सÜलाई ट्रांसफॉमर्र का प्रयोग िकया जा सकता है।  

2. परेशािनयɉ से बचने के िलए एक EMC योजना को èथापना के िलए तैयार िकया गया है। 
एक टेàपलेट èथानीय प्रितिनिध के पास उपलÞध है।

3. मोटर और िनयंत्रण केबलɉ का इस मैनुअल मɅ िनिदर्çट िकए अनुसार चयन िकया जाता है।
4. ड्राइव की इस मैनुअल मɅ िदए िनदȶशɉ के अनुसार èथापना की जाती है।

चेतावनी! Įेणी C4 की ड्राइव कम-वोãटेज सावर्जिनक नेटवकर्  पर प्रयोग िकए जाने के िलए 
िनयत नहीं है जो घरेलू पिरसरɉ को सÜलाई करता है। रेिडयो िफ्रक्वɅसी बाधा की उàमीद की 
जाती है यिद ड्राइव का ऐसे नेटवकर्  पर प्रयोग िकया जाता है।

कम वोãटेज

उपकरण

कम वोãटेज

उपकरण

उपकरण
(पीिड़त)

सÜलाई ट्रांसफॉमर्र
मÚयम वोãटेज नेटवकर्

िèथर èक्रीन

माप का िबदंु

ड्राइव

पड़ोसी नेटवकर्
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पिरमाप आरेख
इस अÚयाय की िवषय-सूची
यह अÚयाय ACS560 के पिरमाप आरेख को दशार्ता है। पिरमाप िमलीमीटर और [इंच] मɅ 
िदए गए हɇ। 
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फे्रम R0, IP20) 
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फे्रम R1, IP20
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फे्रम R2, IP20
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फे्रम R3, IP20 
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फे्रम R4, IP20
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फे्रम R5, IP20
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फे्रम R6, IP20 
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फे्रम R7, IP20 



158   पिरमाप आरेख
फे्रम R8, IP20 
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रेिज़èटर (अवरोधक) बे्रिकंग
इस अÚयाय की िवषय-सूची
यह अÚयाय वणर्न करता है िक ब्रेक रेिज़èटर और केबलɉ का चयन कैसे करɅ, िसèटम की 
सुरक्षा कैसे करɅ, ब्रेक रेिज़èटर को संयोिजत कैसे करɅ और रेिज़èटर ब्रेिकंग को कैसे सक्षम करɅ।

ऑपरेशन िसɮधांत और हाडर्वेयर का वणर्न
ब्रेक चोपर एक धीमी होती हुई मोटर ɮवारा उ×पÛन की गई ऊजार् को संभालता है। जब भी 
सिकर् ट मɅ वोãटेज िनयंत्रण प्रोग्राम ɮवारा पिरभािषत सीमा से अिधक हो जाता है, तो चोपर 
ब्रेक रेिज़èटर को मÚयवतीर् DC सिकर् ट से जोड़ता है। रेिज़èटर हािनयɉ ɮवारा ऊजार् खपत 
वोãटेज को कम करती हɇ, जब तक िक रेिज़èटर िडèकनेक्ट नहीं िकया जा सकता।
फे्रम R0 ... R3  के आंतिरक ब्रेक चोपर और रेिज़èटरɉ के िलए, नीचे देखɅ। R4…R8 के बाहरी 
ब्रेक चोपर और रेिज़èटरɉ के िलए, पçृठ 167 पर देखɅ।



160   रेिज़èटर (अवरोधक) ब्रेिकंग
रेिज़èटर बे्रिकंग, फे्रम R0…R3
 ब्रेिकंग प्रणाली की योजना बनाना
ब्रेक रेिज़èटर का चयन करना
फे्रम R0…R3 मɅ मानक उपकरण के Ǿप मɅ एक अंत: िनिमर्त ब्रके चोपर है। ब्रेक रेिज़èटर को 
इस खंड मɅ प्रèतुत तािलका और समीकरणɉ का उपयोग करके चुना जाता है।
1. उपयोग के िलए आवæयक अिधकतम ब्रेिकंग पावर PRmax को िनधार्िरत करɅ। PRmax 

अवæय ही PBRmax से छोटा होना चािहए, जो प्रयुक्त ड्राइव प्रकार के िलए पçृठ 161 पर 
तािलका मɅ िदया गया है।

2. समीकरण 1 के साथ प्रितरोध R की गणना करɅ।
3. समीकरण 2 के साथ उजार्ERpulse की गणना करɅ।
4. रेिज़èटर का चयन करɅ तािक िनàनिलिखत शतɟ को पूरा िकया जाए:

• रेिज़èटर की रेटेड शिक्तPRmaxसे अिधक या उसके बराबर होनी चािहए।
• प्रितरोध R अवæय ही प्रयुक्त ड्राइव प्रकार के िलए तािलका मɅ िदएRÛयूनतम और 

Rअिधकतम के बीच होना चािहए।
• रेिज़èटर ऊजार्ERpulse को ब्रेिकंग चक्र T के दौरान नçट करने मɅ सक्षम होना चािहए।

रेिज़èटर का चयन करने के िलए समीकरण:

जहां
R = गणना िकया गया ब्रेक रेिज़èटर मान (ohm) है। सुिनिæचत करɅ िक: Rmin<R<Rmxx.
PRmax = ब्रेिकंग चक्र (W) के दौरान अिधकतम शिक्त
PRave = ब्रेिकंग चक्र (W) के दौरान औसत शिक्त 
ERpulse = एक ब्रेिकंग पãस (J) के दौरान रेिज़èटर मɅ संचािलत ऊजार् (J)
ton = ब्रेिकंग पãस की लंबाई (s)
T = ब्रेिकंग चक्र की लंबाई (s)।

ton PRmax 
PRave

T 

समीकरण 450000
PRmax

UN = 

615000
PRmax

UN =  R 

PRmax ERpulse= ton समीकरण 

PRmax PRave = ton 
Tसमीकरण Ǿपांतरण के िलए, 1 hp = 746 W का उपयोग 

 R 
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तािलका अिधकतम ब्रेिकंग पावर के िलए संदभर् रेिज़èटर प्रकारɉ को िदखाती है।   
प्रकार

ACS560
भाग नं।. Rmin Pmax Pcont ऊजार् (KJ)

400 sec.ohm kW kW
3-चरण UN = 380 or 480V, 1 min/ 5 min duty use
02A6-4 3AYNSBR-RES99 99 2.2 1.1 440
03A3-4
04A0-4
05A6-4
07A2-4 3AYNSBR-RES53 53 4 2 800
09A4-4
12A6-4 3AYNSBR-RES32 32 7.5 3.75 1500
017A-4
025A-4 3AYNSBR-RES23 23 11 5.5 2200
033A-4 3AYNSBR-RES16 16 15 7.5 3000
039A-4 3AYNSBR-RES10 10 22 11 4400
046A-4

3AXD10000561047.xls 
प्रकार

ACS560
भाग नं। Rmin Pmax Pcont ऊजार् (KJ)

400 sec.ohm kW kW
3-phase UN = 380 or 480V, 10 sec / 2 min duty use
02A6-4 3AYNSBR-RESM99 99 2.2 0.2 88
03A3-4
04A0-4
05A6-4
07A2-4 3AYNSBR-RESM53 53 4 0.4 160
09A4-4
12A6-4 3AYNSBR-RESM32 32 7.5 0.75 300
017A-4
025A-4 3AYNSBR-RESM23 23 11 1.1 440
033A-4 3AYNSBR-RESM16 16 15 1.5 600
039A-4 3AYNSBR-RESM10 10 22 2.2 880
046A-4

3AXD10000561047.xls
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चेतावनी! िवशेष ड्राइव के िलए िनिदर्çट Ûयूनतम मान से कम प्रितरोध वाले ब्रेक 
रेिज़èटर का उपयोग न करɅ। ड्राइव और आंतिरक चोपर कम प्रितरोध के कारण पदैा 

िकए गए अितप्रवाह को संभालने मɅ सक्षम नहीं होते हɇ। 

िचéन
Rmin = Ûयूनतम अनुमत ब्रेक रेिज़èटर िजसे ब्रेक चोपर से जोड़ा जा सकता है
Rmax = अिधकतम Þब्रेक रेिज़èटर जो Pmaxकी अनुमित देता है
Pmax = अिधकतम ब्रेक रेिज़èटर

 
Pcont = अिधकतम ब्रेक रेिज़èटर पावर जब उãलेख िकया गया समय से अिधक के िलए लगातार 

उपयोग िकया जाता है।
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ब्रेक रेिज़èटर केबलɉ का चयन करना और िबछाना
पçृठ 133 पर पावर केबलɉ के िलए टिमर्नल और लीड-थू्र डटेा खंड मɅ िनिदर्çट कंडक्टर आकार 
के साथ पिररिक्षत केबल का उपयोग करɅ। 
िवɮयुतचंुबकीय हèतके्षप को Ûयूनतम करना
रेिज़èटर केबलɉ मɅ करंट के तेजी से पिरवतर्नɉ के कारण होने वाले िवɮयुत चुàबकीय हèतके्षप 
को कम करने के िलए इन िनयमɉ का पालन करɅ:
• केबलɉ को अÛय केबल मागɟ से दरू èथािपत करɅ।
• अÛय केबलɉ के समानांतर लंब ेतौर पर िबछाने से बचɅ। Ûयूनतम समानांतर केबल िबछाने 

की दरूी 0.3 मीटर होनी चािहए।
• अÛय केबलɉ को समकोण पर आर-पार करɅ।
• उ×सजर्न और चोपर IGBT पर तनाव को कम से कम करने के िलए केबल को िजतना 

संभव हो उतना छोटा रखɅ। केबल िजतना लंबा होगा, ब्रेक चोपर के IGBT अधर्चालकɉ पर 
उ×सजर्न, आगमना×मक भार और वोãटेज उतार-चढ़ाव उतने ही उÍच हɉगे।

अिधकतम केबल लंबाई
रेिज़èटर केबल(लɉ) की अिधकतम लंबाई 10 m (33 ft) है।
पूणर् èथापना का EMC अनुपालन
Úयान : ABB ने यह स×यािपत नहीं िकया है िक EMC आवæयकताओं को बाहरी उपयोगकतार् 
पिरभािषत ब्रेक रेिज़èटरɉ और केबल िबछाने के साथ पूरा िकया गया है। ग्राहक ɮवारा पूणर् 
èथापना के EMC अनुपालन पर िवचार िकया जाना चािहए।
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ब्रेक रेिज़èटर को लगाना
उन जगहɉ पर ड्राइव के बाहर रेिज़èटरɉ को èथािपत करɅ जहां वे ठंड ेहो जाएगें।
रेिज़èटर के शीतलन की इस तरह से åयवèथा करɅ िक: 
• रेिज़èटर या आस-पास की सामग्री के अ×यिधक गमर् होना का कोई जोिखम न हो
• िजस कमरे मɅ रेिज़èटर िèथत है, उसका तापमान अिधकतम अनुमत सीमा से अिधक न 

हो
रेिज़èटर िनमार्ता के िनदȶशɉ के अनुसार रेिज़èटर को ठंडी हवा/ पानी की आपूितर् करɅ।

चेतावनी! ब्रेक रेिज़èटर के िनकट की सामग्री अवæय ही गैर-Ïवलनशील होनी चािहए। 
रेिज़èटर का सतह तापमान अिधक है। रेिज़èटर से बहने वाली हवा सैकड़ɉ िडग्री 

सेिãसयस की है। यिद िनकास के िछद्र एक वɅटीलेशन प्रणाली से जुड़ ेहोते हɇ, तो यह 
सुिनिæचत करɅ िक सामग्री उÍच तापमान को सह सकती है। रेिज़èटर को शारीिरक संपकर्  से 
सुरिक्षत रखɅ।

ब्रेक सिकर् ट दोष की िèथितयɉ मɅ िसèटम की रक्षा करना
केबल और ब्रेक रेिज़èटर शॉटर्-सिकर् ट िèथितयɉ मɅ िसèटम की रक्षा करना
इनपुट āयूज़ भी रेिज़èटर केबल की रक्षा करेगा, जब यह इनपुट केबल के समान होगा।
थमर्ल ओवरलोड से िसèटम की रक्षा करना
सुरक्षा कारणɉ से ड्राइव मɅ मेन कॉÛटैक्टर लगाना करना बेहद अनुशंिसत है। कॉÛटैक्टर की तार 
िबछाएं तािक रेिज़èटर के अ×यिधक गमर् होने के मामले मɅ यह खुल जाए।  यह सुरक्षा के िलए 
जǾरी है क्यɉिक ड्राइव अÛयथा मुख्य आपूितर् को बािधत करने मɅ सक्षम नहीं होगा यिद चोपर 
दोष की िèथित मɅ प्रवाहकीय रहता है। वायिरगं आरेख का एक उदाहरण नीचे िदखाया गया है। 
हम अनुशंसा करते हɇ िक आप  रेिज़èटर असेàबली के अंदर थमर्ल िèवच (1) लगे रेिज़èटरɉ 
का उपयोग करɅ।  िèवच  अ×यिधक तापमान और ओवरलोड दशार्ता है। 
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हम अनुशंसा करते हɇ िक आप ड्राइव के िडिजटल इनपुट से थमर्ल िèवच की तार लगाए।ँ  

 यािÛत्रक èथापना
सभी ब्रेक रेिज़èटरɉ को अवæय ही ड्राइव के बाहर èथािपत िकया जाना चािहए। रेिज़èटर 
िनमार्ता के िनदȶशɉ का पालन करɅ।

 िवɮयुत èथापना
असɅबली के इÛसुलेशन की जांच करना
पçृठ 160 पर खंड रेिज़èटर ब्रेिकंग, फे्रम R0…R3 मɅ िदए गए िनदȶशɉ का पालन करɅ।
कनेक्शन आरेख
पçृठ 76 पर खंड कनेक्शन आरेख  को देखɅ।
कनेक्शन प्रिक्रया
पçृठ 79 पर खंड पɅचɉ को नीचे िदए गए टॉकर्  पर कसɅ। को देखɅ।
पçृठ 164 पर खंड थमर्ल ओवरलोड से िसèटम की रक्षा करना  मɅ विणर्त अनुसार ब्रेक 
रेिज़èटर के थमर्ल िèवच को कनेक्ट करɅ।

L1 L2 L3
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1 ACS560
10 +24V

x DIx

ACS560
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 शुǽआत
Úयान दɅ: जब पहली बार ब्रेक रेिज़èटरɉ का उपयोग िकया जाता है तो ब्रेक रेिज़èटरɉ पर 
सुरक्षा×मक तेल जल कर समाÜत हो जाएगा। सुिनिæचत करɅ िक वायु प्रवाह पयार्Üत है।
िनàनिलिखत पैरामीटर सेट करɅ:
1. पैरामीटर 30.30 ओवरवॉãटेज िनयंत्रणके साथ ड्राइव के ओवरवॉãटेज िनयंत्रण को अक्षम 

करɅ।
2. पैरामीटर 31.01 बाहरी घटना 1 İोत के İोत को िडिजटल इनपुट तक सेट करɅ जहां ब्रेक 

रेिज़èटर के थमर्ल िèवच की तार िबछाई गई है।
3. पैरामीटर 31.02 बाहरी घटना 1 प्रकार को दोष पर सेट करɅ।
4. पैरामीटर 43.06 ब्रेक चोपर सक्षम के ɮवारा ब्रेक चोपर को सक्षम करɅ। यिद थमर्ल मॉडल 

से सक्षम का चयन िकया जाता है, तो ब्रेक रेिज़èटर ऑवरलोड सुरक्षा पैरामीटर 43.08 
और 43.09 को भी अनुप्रयोग के अनुसार सेट करɅ।

5. पैरामीटर 43.10 ब्रेक प्रितरोध के प्रितरोध मान की जांच करɅ।
इन पैरामीटर सेिटगं्स के साथ, ड्राइव एक दोष पैदा करता है और ब्रेक रेिज़èटर के अ×यिधक 
तापमान पर ǽकता है। 

चेतावनी! यिद ड्राइव मɅ ब्रेक चोपर लगा है, लेिकन चोपर परैामीटर सेिटगं के ɮवारा 
सक्षम नहीं है, तो रेिज़èटर के अ×यिधक गमर् होने के प्रित ड्राइव का आंतिरक ताप 

संरक्षण उपयोग मɅ नहीं है। इस मामले मɅ, ब्रेक रेिज़èटर को िडèकनेक्ट िकया जाना चािहए।
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रेिज़èटर बे्रिकंग, फे्रम R4…R8
 ब्रेिकंग प्रणाली की योजना बनाना
फे्रम R4…R8 को बाहरी ब्रेक चोपरɉ और रेिज़èटरɉ की आवæयकता है। िनàन तािलका उपयुक्त 
चोपरɉ और रेिज़èटरɉ को सूचीबɮध करती है। अÛय रेिज़èटरɉ का उपयोग भी िकया जा सकता 
है जब तक िक Ûयूनतम प्रितरोध मान और आवæयक पावर मान पूरे िकए जाते हɇ।
अिधक जानकारी के िलए, NBRA-6xx ब्रेिकंग चोपर èथापना और èटाटर्अप गाइड  
(3AFY58920541 [अगे्रज़ी]) और ACS-BRK ब्रेक युिनट èथापना और èटाटर्अप गाइड 
(3AFY61514309 [अंगे्रज़ी]) देखɅ।  

प्रकार
ACS560

ब्रेक
चोपर

Rmin Rmax PBRmax संदभर् रेिज़èटर के प्रकारohm ohm kW hp
3-चरण UN = 380 या 480V
062A-4 ACS-BRK-D 7.8 18.1 30 40.2 ब्रेक चोपर के साथ अंत: िनिमर्त
073A-4 ACS-BRK-D 7.8 13.1 42 56.3 ब्रेक चोपर के साथ अंत: िनिमर्त
088A-4 ACS-BRK-D 7.8 10.7 51 68.4 ब्रेक चोपर के साथ अंत: िनिमर्त
106A-4 NBRA-658 1.3 8.7 63 84.5 SAFUR125F500
145A-4 NBRA-658 1.3 7.1 77 103.2 SAFUR125F500
169A-4 NBRA-658 1.3 5.2 105 140.8 SAFUR200F500
206A-4 NBRA-658 1.3 4.3 126 168.9 SAFUR200F500
246A-4 NBRA-658 1.3 3.5 156 209.1 2xSAFUR125F500
293A-4 NBRA-658 1.3 2.9 187 250.7 2xSAFUR210F575

3AXD10000395897.xls 

िचéन
Rmin = Ûयूनतम अनुमत ब्रेक रेिज़èटर िजसे ब्रेक चोपर से जोड़ा जा सकता है
Rmax = Ûयूनतम अनुमत ब्रेक रेिज़èटर जो PBRmaxकी अनुमित देता है
PBRma
x

= ड्राइव की अिधकतम ब्रेिकंग क्षमता, वांिछत ब्रेिकंग पावर से अवæय ही अिधक होनी 
चािहए।
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सुरिक्षत टॉकर्  ऑफ प्रकायर्
इस अÚयाय मɅ क्या शािमल है
यह अÚयाय ड्राइव के सुरिक्षत टॉकर्  ऑफ (STO) प्रकायर् का वणर्न करता है और इसके प्रयोग 
के िलए िनदȶश देता है।

िववरण
उदाहरण के िलए, सुरिक्षत टॉकर्  ऑफ प्रकायर् का उपयोग, सुरिक्षत या पयर्वेक्षण सिकर् ट का 
िनमार्ण करने के िलए िकया जा सकता है जो खतरे की िèथित मɅ ड्राइव को रोकते हɇ।  अÛय 
संभािवत उपयोग अप्र×यािशत èटाटर्-अप िèवच को रोकना है जो छोटी-अविध के रखरखाव 
कायɟ को सक्षम करता है जैसे िक ड्राइव को पावर सÜलाई बंद करने के िबना मशीन के गैर-
िबजली वाले िहèसɉ की सफाई करना या उन पर कायर् करना।
Úयान दɅ: सुरिक्षत टॉकर्  ऑप प्रकायर् ड्राइव से वोãटेज को िडèकनेक्ट नहीं करता है, पçृठ 178 
पर चेतावनी देखɅ।
जब एिक्टवेट िकया जाता है, तो सुरिक्षत टॉकर्  ऑफ प्रकायर् ड्राइव आउटपुट चरण (A, पçृठ 
171 पर िचत्र देखɅ) के पावर अधर्चालकɉ की िनयंत्रण वोãटेज को अक्षम करता है, इस तरह, 
यह ड्राइव को मोटर को घूमाने के िलए आवæयक टॉकर्  पैदा करने से रोकता है। यिद मोटर तब 
चल रही है जब सुरिक्षत टॉकर्  ऑफ को एिक्टवेट िकया जाता है, तो यह चलते-चलते ǽक जाती 
है।
सुरिक्षत टॉकर्  ऑफ प्रकायर् का एक िनरथर्क िडज़ाइन है, जो यह है िक, दोनɉ चैनलɉ को सुरक्षा 
प्रकायर् लागू करने मɅ प्रयोग िकया जाना अिनवायर् है।  इस मैनुअल मɅ िदए गए सुरक्षा डटेा की 
िनरथर्क उपयोग के िलए गणना की जाती है, और यिद दोनɉ चैनलɉ का प्रयोग नहीं िकया 
जाता है तो यह लागू नहीं होता है। 
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ड्राइव का सुरिक्षत टॉकर्  ऑफ प्रकायर् इन मानकɉ का अनुपालन करता है:

यह प्रकायर् EN 1037:1995 + A1:2008 के ɮवारा िनिदर्çट िकए गए अनुसार अप्र×यािशत 
èटाटर्-अप की रोकथाम और EN 60204-1:2006 + AC:2010 मɅ िनिदर्çट िकए गए अनुसार 
अिनयंित्रत ǽकने (ǽकने की Įेणी 0) के अनुǾप भी है।

 यूरोपीय मशीनरी िनदेश के अनपुालन मɅ
पçृठ 170  पर खंड यूरोपीय मशीनरी िनदेश के अनुपालन मɅ को देखɅ।

मानक नाम
EN 60204-1:2006 + 
A1: 2009 + AC:2010

मशीन की सुरक्षा – मशीनɉ के िबजली उपकरण – भाग 1: सामाÛय 
आवæयकताएं

IEC 61326-3-1:2008 माप, िनयंत्रण और प्रयोगशाला प्रयोग के िलए िबजली के उपकरण – EMC 
आवæयकताएं – भाग 3-1: सुरक्षा-संबंिधत प्रणािलयɉ के िलए और सुरक्षा-
संबंिधत प्रकायɟ के िलए िनयत उपकरण के िलए प्रितरक्षा आवæयकताएं 
(प्रकायार्×मक सुरक्षा) – सामाÛय औɮयोिगक उपयोग  

IEC 61508-1:2010 इलेिक्ट्रकल/इलेक्ट्रॉिनक/प्रोग्रामेबल इलेक्ट्रॉिनक सुरक्षा-संबंिधत प्रणािलयɉ 
की प्रकायार्×मक सुरक्षा - भाग 1: सामाÛय आवæयकताएं

IEC 61508-2:2010 इलेिक्ट्रकल/इलेक्ट्रॉिनक/प्रोग्रामेबल इलेक्ट्रॉिनक सुरक्षा-संबंिधत प्रणािलयɉ 
की प्रकायार्×मक सुरक्षा - भाग 2: इलेिक्ट्रकल/इलेक्ट्रॉिनक/प्रोग्रामेबल 
इलेक्ट्रॉिनक सुरक्षा-संबंिधत प्रणािलयɉ की आवæयकताएं

IEC 61511:2003 प्रकायार्×मक सुरक्षा – प्रिक्रया उɮयोग के्षत्र के िलए सुरक्षा साधक प्रणािलयां  
IEC/EN 61800-5-2:200
7

समायोजन करने योग्य गित इलेिक्ट्रकल पावर ड्राइव प्रणािलयां - 
भाग 5-2: सुरक्षा आवæयकताएं – प्रकायार्×मक

IEC/EN 62061:2005 + 
A1:2013

मशीन की सुरक्षा – सुरक्षा-संबंिधत इलेिक्ट्रकल, इलेक्ट्रॉिनक और 
प्रोग्रामेबल इलेक्ट्रॉिनक िनयंत्रण प्रणािलयɉ की प्रकायार्×मक सुरक्षा

EN ISO 13849-1:2008 
+ AC:2009

मशीन की सुरक्षा – िनयंत्रण प्रणािलयɉ के सुरक्षा-संबंिधत भाग – भाग 1: 
सामाÛय आवæयकताएं

EN ISO 13849-2:2012 मशीन की सुरक्षा – िनयंत्रण प्रणािलयɉ के सुरक्षा-संबंिधत भाग – भाग 2: 
प्रमाणीकरण
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कनेक्शन िसɮधांत (R0...R2)
 आंतिरक +24 V DC पावर सÜलाई के साथ कनेक्शन

 बाहरी +24 V DC पावर सÜलाई के साथ कनेक्शन 
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+ 
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िनयंत्रण तकर्

K

+

OUT 1

IN1

IN2

T1/U, 
T2/V, 
T3/W

िनयंत्रण इकाई

SGND

24 V DC

STO

UDC+

UDC-

A

ड्राइåस

िनयंतर्ण तकर्

+ 

-

K



172   सुरिक्षत टॉकर्  ऑफ प्रकायर्
तार िबछाने की उदाहरणɅ
आंतिरक +24 V DC पावर सÜलाई के साथ एक सुरिक्षत टॉकर्  ऑफ तार िबछाने के एक 
उदाहरण को नीचे दशार्या गया है।       

बाहरी +24 V DC पावर सÜलाई के साथ एक सुरिक्षत टॉकर्  ऑफ तार िबछाने के एक 
उदाहरण को नीचे दशार्या गया है। 

STO इनपुट के िवशेष िववरणɉ पर जानकारी के िलए, अÚयाय िनयंत्रण कनेक्शन डटेा (पçृठ 
137) को देखɅ।
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+24 V DC  
बाहरी पावर सÜलाई

- +
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कनेक्शन िसɮधांत (R3-R8)
 अÛतिनर्िहत +24V DC पावर सÜलाई के साथ कनके्शन

 बाहरी +24VDC पावर सÜलाई के साथ कनेक्शन 

OUT2

 OUT1 

+ 24VDC

IN1

IN2

T1/U, 
T2/V, 
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िनयंत्रण इकाई
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+ 24VDC
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A
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38

िनयंत्रण तकर्
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+
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24VDC
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A

ड्राइव

34

35

36
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िनयंत्रण तकर्

+ 24VDC
+ 24VDC

-

K
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तार िबछाने की उदाहरणɅ(R3-R8)
 अÛतिनर्िहत +24V DC पावर सÜलाई की STO लाइन उदाहरण को नीचे दशार्या गया है।      

बाहरी +24V DC पावर सÜलाई की STO लाइन उदाहरण को नीचे दशार्या गया है। 

STO इनपुट िवशेष िववरणɉ की जानकारी के िलए, अÚयाय िनयंत्रण कनेक्शन डटेा (पçृठ 
137) को देखɅ।
 एिक्टवेशन िèवच
ऊपर िदए तार िबछाने के िचत्र मɅ (पçृठ 172), एिक्टवेशन िèवच का नाम (K) है। यह िकसी 
भाग को प्रèतुत करता है जैसे िक हाथ से संचािलत िèवच, एक आपातकालीन èटॉप पुश बटन 
िèवच, या सुरक्षा िरले या सुरक्षा PLC के सàपकर् । 
• यिद हाथ से संचािलत एिक्टवेशन िèवच का प्रयोग िकया जाता है, तो िèवच इस तरह का 

होना अिनवायर् है िजसे खुली िèथित मɅ लॉक आउट िकया जा सकता है।
• यह अिनवायर् है िक इनपुट IN1 और IN2 एक दसूरे के 200 मीटर के अंदर खुल जाएं/बंद 

हो जाएं।
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 केबल के प्रकार और लंबाई
• दोहरी-शीãड वाली मुड़ ेहुए जोड़ ेवाली केबल की अनुशंसा की जाती है।
• एिक्टवेशन िèवच (K) और ड्राइव िनयंत्रण बोडर् के बीच अिधकतम केबल की लंबाई 

300 m (984 ft)।
Úयान दɅ: िèवच और एक STO टिमर्नल के बीच तार िबछाने मɅ एक शाटर् सिकर् ट के कारण 
एक खतरनाक दोष पैदा होता है। इसिलए, सुरक्षा िरले (तार िबछाने के िनदानɉ सिहत), या तार 
िबछाने की ऐसी िविध (शीãड ग्राउंिडगं, चेनल अलगाव) का प्रयोग करने की अनुशंसा की जाती 
है जो शाटर्-सिकर् ट के कारण होने वाले जोिखम को कम या समाÜत करती है।
Úयान दɅ: प्र×येक ड्राइव के INx टिमर्नलɉ पर वोãटेज कम से कम 13 V DC होनी अिनवायर् 
है िजसे “1” समझा जाना चािहए। इनपुट चैनलɉ की पãस सिहçणुता 1 ms है।

 सुरक्षा×मक शीãडɉ की ग्राउंिडगं
• िनयंत्रण बोडर् पर एिक्टवेशन िèवच और िनयंत्रण बोडर् के बीच केबल लगाने मɅ शीãड को 

èथािपत करɅ। 
• केवल एक िनयंत्रण बोडर् पर ही दो िनयंत्रण बोडɟ के बीच केबल लगाने मɅ शीãड को 

èथािपत करɅ।

संचालन िसɮधांत
1. सुरिक्षत टॉकर्  ऑफ एिक्टवेट होता है (एिक्टवेशन िèवच को खोला जाता है, या सुरक्षा िरले 

सàपकर्  खुलते हɇ)।
2. ड्राइव िनयंत्रण बोडर् पर STO इनपुट IN1 और IN2 ऊजार्मुक्त होते हɇ।
3. STO, ड्राइव IGBTs से िनयंत्रण वोãटेज को काटता है।
4. िनयंत्रण प्रोग्राम पैरामीटर 31.22STO संकेत चलाओ/रोको ɮवारा पिरभािषत एक संकेत 

पैदा करता है।
पैरामीटर यह चयन करता है िक जब एक या दो सुरिक्षत टॉकर्  ऑफ (STO) िसग्नलɉ को 
बंद िकया या समाÜत िकया जाता है तब िकन संकेतɉ को िदया जाए। संकेत इस पर भी 
िनभर्र करते हɇ िक जब यह घिटत होता है तो क्या ड्राइव चल रही है या रोक दी गई है।
Úयान दɅ: यह पैरामीटर èवयं STO प्रकायर् संचालन को प्रभािवत नहीं करता है। STO 
प्रकायर् इस पैरामीटर की सेिटगं की परवाह िकए िबना काम करेगा: एक चल रही ड्राइव एक 
या दोनɉ STO िसग्नलɉ को हटाने पर ǽक जाएगी, और तब तक शुǾ नहीं होगी जब तक 
िक दोनɉ STO िसग्नलɉ को िफर से ठीक नहीं िकया जाता है और सभी दोषɉ को रीसेट 
नहीं िकया जाता है।
Úयान दɅ: केवल एक STO िसग्नल की हािन हमेशा दोष पैदा करती है क्यɉिक इसे STO 
हाडर्वेयर या तार िबछाने की खराबी समझा जाता है।

5. मोटर चलते-चलते ǽक जाती है (यिद चल रही है)। ड्राइव रीèटाटर् नहीं हो सकती है जबिक 
एिक्टवेशन िèवच या सुरक्षा िरले सàपकर्  खुले हɇ। सàपकर्  बदं हो जाने के पæचात, ड्राइव 
को शुǾ करने के िलए एक नई èटाटर् कमांड की आवæयकता होती है।
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èवीकृित जांच सिहत èटाटर्-अप
एक सुरक्षा प्रकायर् के सुरिक्षत संचालन को सुिनिæचत करने के िलए, प्रमाणीकरण की 
आवæयकता होती है। मशीन के अंितम असɅÞलर को एक èवीकृित जांच करने के ɮवारा प्रकायर् 
का प्रमाणीकरण करना अिनवायर् है। èवीकृित जांच को िकया जाना अिनवायर् है
• सुरक्षा प्रकायर् के शुǽआती èटाटर्-अप पर
• सुरक्षा प्रकायर् के संबंिधत िकसी भी पिरवतर्न के पæचात (सिकर् ट बोडर्, तार िबछाना, भाग, 

सेिटगं्स, आिद)
• सुरक्षा प्रकायर् से संबंिधत िकसी भी रखरखाव काम के पæचात।

 अिधकृत åयिक्त
सुरक्षा प्रकायर् की èवीकृित जांच को, सुरक्षा प्रकायर् की िनपुणता और िकसी जानकार अिधकृत 
åयिक्त के ɮवारा िकया जाना अिनवायर् है। जांच को अिधकृत åयिक्त के ɮवारा दèतावेज़ीकरण 
करना और इस पर हèताक्षर करना अिनवायर् हɇ। 
एक अिधकृत åयिक्त, मशीन िनमार्ता या अंितम उपयोगकतार् की ओर से अिधकार प्राÜत 
åयिक्त होता है, जो मशीन िनमार्ता या अंितम उपयोगकतार् की ओर से सुरक्षा प्रकायर् 
प्रमाणीकरण / èवीकृित जांच, िरपोटर् और हèताक्षर करता है। 

 èवीकृित जांच की िरपोटɏ
हèताक्षिरत èवीकृित जांच िरपोटɟ का मशीन की लॉगबुक मɅ èटोर िकया जाना अिनवायर् है। 
िरपोटर् मɅ èटाटर्-अप गितिविधयɉ और जांच पिरणामɉ का दèतावेज़ीकरण, असफल िरपोटɟ के 
संदभर् और िवफलताओं के समाधान शािमल हɉगे। पिरवतर्नɉ या रखरखाव के कारण की गई 
िकÛहीं नई èवीकृित जांचɉ को लॉगबुक मɅ दजर् िकया जाएगा।
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 èवीकृित जांच प्रिक्रया
सुरिक्षत टॉकर्  ऑफ प्रकायर् की तार िबछाने के पæचात, िनàनिलिखत के अनुसार इसके संचालन 
को प्रमािणत करɅ।
कायर्वाही

चतेावनी! सुरक्षा िनदȶश पçृठ 11 का पालन करɅ। िनदȶशɉ को नज़र-अंदाज करने के 
कारण शारीिरक चोट लग सकती है, या म×ृयु हो सकती है, या उपकरण नçट हो 
सकता है।

सुिनिæचत करɅ िक ड्राइव को èटाटर्-अप के दौरान èवतंत्र Ǿप से चलाया और रोका जा सकता 
है।
ड्राइव को रोकɅ  (यिद चल रही है), इनपुट पावर को बंद करɅ और एक िडèकनेक्टर के ɮवारा 
ड्राइव को पावर लाइन से अलग करɅ।
तार िबछाने के िचत्र के साथ सुरिक्षत टॉकर्  ऑफ सिकर् ट कनेक्शनɉ की जाचं करɅ।
िडèकनेक्टर को बंद करɅ और पावर को चालू करɅ।
जब मोटर रोकी जाती है, तब STO प्रकायर् के संचालन की जांच करɅ। 
• ड्राइव के िलए रोकने की कमांड दɅ (यिद चल रही है) और तब तक प्रतीक्षा करɅ जब तक 
मोटर शाÝट ठहराव पर नहीं आ जाता है। 

सुिनिæचत करɅ िक ड्राइव िनàनिलिखत के अनुसार संचािलत होती है:
• STO सिकर् ट को खोलɅ। ड्राइव एक संकेत पैदा करती है यिद इसे पैरामीटर 31.22 STO 
संकेत चलाओ/रोको मɅ 'रोकी गई' िèथित के िलए पिरभािषत िकया जाता है। चेतावनी के 
िववरण के िलए, ACS560 मानक िनयंत्रण प्रोग्राम फमर्वेअर मैनुअल 
(3AXD50000044997 [अंग्रेज़ी]) देखɅ।

• यह पुिçट करने के िलए èटाटर् कमांड दɅ िक STO प्रकायर् ड्राइव के संचालन को रोकता है।  
ड्राइव चेतावनी दशार्ती है। मोटर चालू नही ंहोनी चािहए।

• STO सिकर् ट बंद करɅ।
• िकसी भी सिक्रय दोष को रीसेट करɅ। ड्राइव को िफर से चालू करɅ और जांच करɅ िक मोटर 
सामाÛय तौर पर चलती है।

जब मोटर चल रही है तब STO प्रकायर् के संचालन की जांच करɅ। 
• ड्राइव को चालू करɅ और सुिनिæचत करɅ िक मोटर चल रही है।
• STO सिकर् ट को खोलɅ। मोटर ǽक जानी चािहए। ड्राइव एक संकेत पैदा करती है यिद इसे 
पैरामीटर 31.22STO संकेत चलाओ/रोको मɅ 'चलने की' िèथित के िलए पिरभािषत िकया 
जाता है। चेतावनी के िववरण के िलए, ACS560 मानक िनयंत्रण प्रोग्राम फमर्वेअर मैनुअल 
(3AXD50000044997 [अंग्रेज़ी]) देखɅ।

• िकसी भी सिक्रय दोष को रीसेट करɅ और ड्राइव को चालू करने की कोिशश करɅ।
• सुिनिæचत करɅ िक मोटर ठहराव पर रहती है और ड्राइव तब संचालन की जांच करने मɅ ऊपर 
वणर्न अनुसार चलती है जब मोटर को रोक िदया जाता है।

• STO सिकर् ट बंद करɅ।
• िकसी भी सिक्रय दोष को रीसेट करɅ। ड्राइव को िफर से चालू करɅ और जांच करɅ िक मोटर 
सामाÛय तौर पर चलती है।
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प्रयोग
1. एिक्टवेशन िèवच को खोलɅ, या सुरक्षा प्रकायर् को एिक्टवेट करɅ िजसे तार के साथ STO 

कनेक्शन के साथ जोड़ा जाता है। 
2. ड्राइव िनयंत्रण बोडर् पर STO इनपुट ऊजार्मुक्त होते हɇ, और ड्राइव िनयंत्रण बोडर् ड्राइव 

IGBTs से िनयंत्रण वोãटेज को काटता है। 
3. िनयंत्रण प्रोग्राम पैरामीटर 31.22 STO संकेत चलाओ/रोको ɮवारा पिरभािषत एक संकेत 

पैदा करता है।
4. मोटर चलते-चलते ǽक जाती है (यिद चल रही है)। जब तक एिक्टवेशन िèवच या सुरक्षा 

िरले सàपकर्  खुले हɇ, ड्राइव रीèटाटर् नहीं होगी।
5. एिक्टवेशन िèवच को बंद करने, या सुरक्षा प्रकायर् को रीसेट करने के ɮवारा STO को 

डीएिक्टवेट करɅ, िजसे तार के साथ STO कनेक्शन के साथ जोड़ा जाता है।
6. रीèटाटर् करने से पहले िकसी भी दोष को रीसेट करɅ।

चेतावनी! सुरिक्षत टॉकर्  ऑफ प्रकायर्, ड्राइव से मेन और सहायक सिकर् टɉ की 
वोãटेज को िडèकनेक्ट नहीं करता है।  इस वजह से ड्राइव या मोटर के िबजली 
वाले भागɉ पर रखरखाव काम को मेन सÜलाई से ड्राइव को अलग करने के पæचात 
ही िकया जा सकता है।

चेतावनी! (केवल èथायी चंुबक मोटरɉ के साथ ही)। एक बहु IGBT िबजली 
अधर्चालक की िवफलता के मामले मɅ, ड्राइव िसèटम एक सरɅखण टॉकर्  को पैदा कर 
सकता है जो सुरिक्षत टॉकर्  ऑफ प्रकायर् की परवाह िकए िबना óयादा से óयादा 
180/ p िडग्री तक मोटर शाÝट को घुमाता है (èथायी चंुबक मोटरɉ के साथ)।  p  

खंबे के जोड़ɉ की संख्या को दशार्ता है।

नोɪस:
• यिद एक चल रही ड्राइव को सुरिक्षत टॉकर्  ऑफ प्रकायर् का प्रयोग करने के ɮवारा रोक 

िदया जाता है, तो ड्राइव मोटर सÜलाई वोãटेज को काट देगी और मोटर चलती-चलती ǽक 
जाएगी। यिद इसके कारण खतरा होता है या अÛयथा èवीकायर् नहीं है, तो सुरिक्षत टॉकर्  
ऑफ प्रकायर् को एिक्टवेट करने से पहले उिचत èटॉप मोड के साथ ड्राइव और मशीन को 
रोक दɅ। 

• सुरिक्षत टॉकर्  ऑफ प्रकायर् ड्राइव युिनट के सभी अÛय कायɟ को रɮद करता है।
• सुरिक्षत टॉकर्  ऑफ प्रकायर् जानबूझकर की जाने वाली तोड़फोड़ या दǽुपयोग के प्रित 

अप्रभावी है।
• सुरिक्षत टॉकर्  ऑफ प्रकायर् को ज्ञात खतरनाक िèथितयɉ को कम करने के िलए िडज़ाइन 

िकया गया है।  इसके बावजूद, सभी संभािवत खतरɉ को समाÜत करना हमेशा संभव नहीं 

èवीकृित जांच िरपोटर् का का दèतावेजीकरण करɅ और हèताक्षर करɅ जो यह पुिçट करता है िक 
सुरक्षा प्रकायर् सुरिक्षत है और इसे संचालन के िलए èवीकार िकया जाता है।

कायर्वाही
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होता है। मशीन के असɅÞलर को अवशेष जोिखम के बारे मɅ अंितम उपभोक्ता को सूिचत 
करना अिनवायर् है। 
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रखरखाव
सिकर् ट के संचालन को èटाटर्-अप पर प्रमािणत िकए जाने के पæचात, STO प्रकायर् का 
आविधक प्रमाण परीक्षण ɮवारा रखरखाव िकया जाना चािहए।  उÍच संचालन मोड मɅ, 
अिधकतम प्रमाण जांच अंतराल 20 वषर् है। कम संचालन मोड मɅ, अिधकतम प्रमाण जांच 
अंतराल 2 वषर् है। जांच प्रिक्रया को खंड èवीकृित जांच प्रिक्रया (पçृठ 177 मɅ िदया गया है।
प्रमाण परीक्षण के अलावा, तब प्रकायर् के संचालन की जांच करना एक अÍछा अßयास होता है 
जब अÛय रखरखाव प्रिक्रयाओं को मशीन पर िकया जाता है।
मशीन के िनयिमत रखरखाव कायर्क्रम मɅ ऊपर विणर्त सुरिक्षत टॉकर्  ऑफ संचालन जांच को 
शािमल करɅ िजसे ड्राइव चलाती है।
यिद èटाटर् अप के पæचात कोई तार िबछाने या भाग के पिरवतर्न की ज़Ǿरत होती है, या 
पैरामीटरɉ को बहाल िकया जाता है, तो खंड èवीकृित जांच प्रिक्रया(पçृठ 177) मɅ दी गई जांच 
का पालन करɅ।
केवल èपेअर पाɪर्स का ही प्रयोग करɅ।

दोष का पता लगाना
सुरिक्षत टॉकर्  ऑफ प्रकायर् के सामाÛय संचालन के दौरान िदए गए संकेतɉ का चयन पैरामीटर 
31.22 STO संकेत चलाओ/रोको के ɮवारा िकया जाता है।
सुरिक्षत टॉकर्  ऑफ प्रकायर् के िनदान, दो STO चैनलɉ की िèथित की परèपर-तुलना करते हɇ।  
यिद चैनल समान िèथित मɅ नहीं हɇ, तो एक दोष प्रितिक्रया प्रकायर् को िकया जाता है और 
ड्राइव “STO हाडर्वेयर िवफलता” दोष पर िट्रप होती है।  गैर-िनरथर्क तरीके से STO का प्रयोग 
करने की कोिशश, उदाहरण के िलए केवल एक चैनल को एिक्टवेट करना, समान प्रितिक्रया को 
आरंभ करेगी। 
ड्राइव के ɮवारा पैदा िकए संकेतɉ के िलए, और बाहरी िनदानɉ के िलए िनयंत्रण बोडर् पर 
आउटपुट पर दोष और चेतावनी संकेतɉ को िनदȶिशत करने के िववरणɉ के िलए, ड्राइव फमर्वेअर 
मैनुअल को देखɅ।
सुरिक्षत टॉकर्  ऑफ प्रकायर् की कोई भी िवफलता की ABB को िरपोटर् की जानी अिनवायर् है। 
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सुरक्षा डटेा
सुरिक्षत टॉकर्  ऑफ प्रकायर् के िलए सुरक्षा डटेा को नीचे िदया गया है।
Úयान दɅ: सुरक्षा डटेा की िनरथर्क प्रयोग के िलए गणना की जाती है, और यिद दोनɉ STO 
चैनलɉ का प्रयोग नहीं िकया जाता तो यह लागू नहीं होता है।  

• िनàनिलिखत तापमान प्रोफाइल का सुरक्षा मूãय गणना मɅ प्रयोग िकया जाता है:
• T के साथ 670 ऑन/ऑफ़ चक्र प्रित वषर् = 71.66 °C
• T के साथ 1340 ऑन/ऑफ़ चक्र प्रित वषर् = 61.66 °C
• T के साथ 30 ऑन/ऑफ़ चक्र प्रित वषर् = 10.0 °C
• 2.0% समय पर 32 °C बोडर् तापमान 
• 1.5% समय पर 60 °C बोडर् तापमान
• 2.3% समय पर 85 °C बोडर् तापमान

फे्रम 
आकार 

IEC 61508 और IEC/EN 61800-5-2
SIL SC PFHd

 (1/h)
HFT SFF

(%)
T1
(2a)

PFD

R0 3 3 8.00E-09 1 98.7 20 6.68E-05
R1 3 3 8.00E-09 1 98.7 20 6.68E-05
R2 3 3 8.00E-09 1 98.7 20 6.68E-05
R3 3 3 2.68E-09 1 99.8 20 2.8E-06
R5 3 3 7.09E-10 1 99.9 20 5.91,04E-05
R6 3 3 1.06E-09 1 99.8 20 8.85,04E-05
R7 3 3 1.06E-09 1 99.8 20 8.85,04E-05
R8 3 3 1.4E-09 1 99.7 20 9.04,04E-05

फे्रम 
आकार 

EN ISO 13849-1 IEC/EN 
62061

IEC 61511

PL CCF
(%)

MTTFd1
(a)

DC 2
(%)

वगर् SILCL SIL

R0 e 80 2568 >90 3 3 3
R1 e 80 2568 >90 3 3 3
R2 e 80 2569 >90 3 3 3
R3 e 80  2938.192 >90 3 3 3
R5 e 80 16033.9 >90 3 3 3
R6 e 80  10876.08 >90 3 3 3
R7 e 80  10876.08 >90 3 3 3
R8 e 80  2490.467 >90 3 3 3
1 एक सुरक्षा चक्र की 100 वषɟ के िलए गणना करना अिनवायर् है। 3AXD10000561047.xls 
2 EN ISO 13849-1 की सारणी E.1 के अनुसार।
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• STO, IEC 61508-2 मɅ पिरभािषत अनुसार एक प्रकार A सुरक्षा भाग है।
• प्रासंिगक िवफलता मोड:

• STO बनावटी तौर पर िट्रप होता है (सुरिक्षत िवफलता)
• STO अनुरोध िकए जाने पर एिक्टवेट नहीं होता है
िवफलता मोड “िप्रिंटड सिकर् ट बोडर् पर शाटर् सिकर् ट” पर एक दोष िनवारण िकया गया है 
(EN 13849-2, सारणी D.5)। िवæलेषण इस अवधारणा पर आधािरत है िक एक समय 
पर एक िवफलता घिटत होती है। िकÛहीं संिचत िवफलताओं का िवæलेषण नहीं िकया गया 
है।

• STO प्रितिक्रया समय (सबसे छोटी पता लगाने योग्य ब्रेक):  1 ms
• STO प्रितिक्रया समयः 2 ms (आदशर्) 5 ms (अिधकतम) 
• दोष पता लगाने का समय: 200 ms से अिधक के िलए अलग-अलग िèथितयɉ मɅ चैनल
• दोष प्रितिक्रया समय: दोष पता लगाने का समय + 10 ms
• STO दोष संकेत (पैरामीटर 31.22) की देरी: < 500 ms
• STO चेतावनी संकेत (पैरामीटर 31.22) की देरी: < 1000 ms
• एिक्टवेशन िèवच (K) और ड्राइव िनयंत्रण बोडर् के बीच अिधकतम केबल की लंबाई 

300 m (984 ft)।
• प्र×येक ड्राइव के INx टिमर्नलɉ पर वोãटेज कम से कम 13 V DC होनी अिनवायर् है िजसे 

“1” समझा जाना चािहए। इनपुट चैनलɉ की पãस सिहçणुता 1 ms है।
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 संिक्षÜत Ǿप

 अनुपालन की घोषणा
अनुपालन की घोषणा (3AXD10000302783) इंटरनेट पर उपलÞध है। िपछले कवर के अंदर 
खंड इंटरनेट पर दèतावज़े लाइब्रेरी को देखɅ। 
 प्रमाण-पत्र
TUV प्रमाण-पत्र (3AXD10000302787) को इंटरनेट पर देका जा सकता है। कृपया िपछले 
कवर के अंदर वाले पçृठ के खंड इंटरनेट पर दèतावेज़ लाइब्रेरी को देखɅ। 

संिक्ष. संदभर् िववरण
CCF EN ISO 13849-1 सामाÛय कारण िवफलता (%)
DC EN ISO 13849-1 िनदान कवरेज
FIT IEC 61508 समय मɅ िवफलता: 1E-9 घंटे
HFT IEC 61508 हाडर्वेयर खराबी सिहçणुता
MTTFd EN ISO 13849-1 खतरनाक िवफलता माÚय काल: बताई गई िèथितयɉ के तहत एक 

िवशेष माप अंतराल के दौरान (जीवन इकाइयɉ की कुल संख्या) / 
(खतरनाक, न पता लगाई िवफलताओं की संख्या)

PFD IEC 61508 मांग पर िवफलता की संभावना
PFHD IEC 61508 प्रित घंटा खतरनाक िवफलताओं की संभावना
PL EN ISO 13849-1 प्रदशर्न èतर। èतर a…e SIL के अनुǾप है
SC IEC 61508 प्रणालीगत क्षमता
SFF IEC 61508 सुरिक्षत िवफलता अंश (%)
SIL IEC 61508 सुरक्षा अखंडता èतर (1…3)
SILCL EN 62061 अिधकतम SIL (èतर 1…3) िजसका एक सुरक्षा प्रकायर् या 

उपप्रणाली के िलए दावा िकया जा सकता है
STO IEC/EN 61800-5-2 सुरिक्षत टॉकर्  ऑफ़
T1 IEC 61508 प्रमाण जांच अंतराल
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13
du/dt िफãटर
इस अÚयाय मɅ क्या सिàमिलत है
यह अÚयाय वणर्न करता है िक कैसे ड्राइव के िलए बाहरी िफãटर का चयन करɅ।

du/dt िफãटर
 कहा एक du / dt िफãटर की आवæयकता है?
देखɅ मोटर और ड्राइव की अनुकूलता की जांच करना, पçृठ 54 I
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 du/dt िफãटर प्रकार

 FOCH िफ़ãटर का िववरण, èथापना और तकनीकी डटेा
देखɅ FOCH du/dt filters hardware manual (3AFE68577519 [English]).
 NOCH िफ़ãटर का िववरण, èथापना और तकनीकी डेटा
देखɅ AOCH and NOCH du/dt filters hardware manual (3AFE58933368 [English]).

ड्राइव िफãटर du/dt िफãटर प्रकार
UN = 400 V

ACS560-01-02A6-4 NOCH0016-6X
ACS560-01-03A3-4 NOCH0016-6X
ACS560-01-04A0-4 NOCH0016-6X
ACS560-01-05A6-4 NOCH0016-6X
ACS560-01-07A2-4 NOCH0016-6X
ACS560-01-09A4-4 NOCH0016-6X
ACS560-01-12A6-4 NOCH0016-6X
ACS560-01-017A-4 NOCH0030-6X
ACS560-01-025A-4 NOCH0030-6X
ACS560-01-033A-4 NOCH0070-6X
ACS560-01-039A-4 NOCH0070-6X
ACS560-01-046A-4 NOCH0070-6X
ACS560-01-062A-4 NOCH0070-6X
ACS560-01-073A-4 NOCH0120-6X
ACS560-01-088A-4 NOCH0120-6X
ACS560-01-106A-4 NOCH0120-6X
ACS560-01-145A-4 FOCH0260-7X
ACS560-01-169A-4 FOCH0260-7X
ACS560-01-206A-4 FOCH0260-7X
ACS560-01-246A-4 FOCH0260-7X
ACS560-01-293A-4 FOCH0260-7X



आगे की जानकारी
उ×पाद और सेवा पूछताछ
िववादèपद यूिनट के पदनाम प्रकार और क्रम संख्या को प्रèतुत करते हुए, अपने èथानीय 
ABB प्रितिनिध से उ×पाद के बारे मɅ िकसी भी प्रæन के बारे मɅ िलखɅ। 
www.abb.com/searchchannels पर नेिवगेट कर ABB सेãस, समथर्न और सेवा संपकर्  की 
सूची का पता लगाया जा सकता है।

उ×पाद प्रिशक्षण
ABB उ×पाद प्रिशक्षण के बारे मɅ जानकारी के िलए new.abb.com/service/training पर 
नेिवगेट करɅ।

ABB ड्राइव मैÛयअुल पर फीडबैक प्रदान करना
हमारे मैÛयुअल पर आपकी िटÜपिणयɉ का हम èवागत करते हɇ। 
new.abb.com/drives/manuals-feedback-form पर नेिवगेट करɅ।

इंटरनेट पर दèतावेज़ लाइब्रेरी
आप इंटरनेट पर www.abb.com/drives/documents पर PDF फॉमȶट मɅ मैÛयुअल और 
अÛय उ×पाद दèतावेजɉ को ढँूढ़ सकते हɇ।

http://www.abb.com/searchchannels
http://new.abb.com/service/training
http://new.abb.com/drives/manuals-feedback-form
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