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संबंिधत मैनुअल की सूची

आप इंटरनेट पर pdf प्राǾप मɅ मैनुअल और अÛय उ×पाद दèतावजेɉ को पा सकते हɇ। पीछे के कवर के अंदर, देखɅ सेक्शन 
इंटरनेट पर दèतावेज़ लाइब्रेरी. दèतावेज़ लाइब्रेरी मɅ उपलÞध मैनुअल के िलए, अपने èथानीय ABB प्रितिनिध से संपकर्  
करɅ
नीचे िदए गए क्यूआर कोड इस उ×पाद पर लागू मैनुअल की एक ऑनलाइन सूची खोलता है।

ड्राइव मैनुअल और गाइड कोड (English) कोड (Hindi)
ACS560 drives quick installation and start-up guide 3AXD50000042620 (Multi Lingual)
ACS560 primary control program firmware manual 3AXD50000044997 3AXD50000045887
ACS560 (0.75 to 160 kW, 1.0 to 215 hp) hardware 
manual

3AXD50000044998 3AXD50000045888

ACS-AP-x assistant control panels user’s manual 3AUA0000085685
ACS-BP-S basic control panels user’s manual 3AXD50000032527
वैकिãपक मैनुअल और गाइड 
CPTC-02 ATEX-certified thermistor protection module, 
Ex II (2) GD (+L537+Q971) user's manual

3AXD50000030058

CDPI-01 communication adapter module user's 
manual

3AXD50000009929

DPMP-01 mounting platform for ACS-AP control panel 3AUA0000100140
DPMP-02/03 mounting platform for ACS-AP control 
panel

3AUA0000136205

FCAN-01 CANopen adapter module user's manual 3AFE68615500
FCNA-01 ControlNet adapter module user's manual 3AUA0000141650
FECA-01 EtherCAT adapter module user's manual 3AUA0000068940
FENA-01/-11/-21 Ethernet adapter module user's 
manual

3AUA0000093568

FEPL-02 Ethernet POWERLINK adapter module 
user's manual

3AUA0000123527

FPBA-01 PROFIBUS DP adapter module user's 
manual

3AFE68573271

FSCA-01 RS-485 adapter module user's manual 3AUA0000109533
Flange mounting kit installation supplement 3AXD50000019100
Flange mounting kit quick installation guide for 
ACX580-01 frames R0 to R5

3AXD50000036610

Flange mounting kit quick installation guide for 
ACX880-01 and ACX580-01 frames R6 to R9

3AXD50000019099

उपकरण और  संरक्षण मैनुअल और गाइड
Drive composer PC tool user's manual 3AUA0000094606
Converter module capacitor reforming instructions 3BFE64059629
NETA-21 remote monitoring tool user's manual 3AUA00000969391
NETA-21 remote monitoring tool installation and start-
up guide 

3AUA0000096881

ACS560   manuals
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1
मैÛयुअल से पिरचय
इस अÚयाय की िवषय-वèतुएं
यह अÚयाय इस मैÛयुअल की प्रयोजनीयता, लिक्षत दशर्क और उɮदेæय का वणर्न करता है। 
यह इस मैÛयुअल की िवषय-वèतु का भी वणर्न करता है और अिधक जानकारी के िलए 
संबिंधत मैÛयुअलɉ की सूची का संदभर् लेता है।

प्रयोजनीयता
यह मैÛयुअल ACS560 मानकीकरण के िनयंत्रण कायर्क्रम (संèकरण 2.00.206.0) को लागू
होता है। 
प्रयोग मɅ िनयंत्रण कायर्क्रम के फमर्वेयर संèकरण की जांच के िलए, िनयंत्रण पैनल पर प्रणाली
जानकारी मानदंड को 07.05 फ़मर्वेयर का संèकरण (पçृठ देखɅ 134) देखɅ।

सुरक्षा िनदȶश
सभी सुरक्षा िनदȶशɉ का पालन करɅ।
 ड्राइव इंèटाल करने, किमशन करने, या उपयोग करने से पहले उसके हाडर्वेयर मैÛयुअल के 

पूणर् सुरक्षा िनदȶशɉ को पढ़Ʌ।
 मानदंड के मूãयɉ को बदलने से पहले फमर्वयेर की फ़ंक्शन-िविशçट चेताविनयां और 

िटÜपिणयां पढ़Ʌ। ये चेताविनयां और िटÜपिणयां पçृठ  पर अÚयाय  मɅ प्रèतुत मानदंड के 
िववरणɉ पैरामीटर मɅ शािमल हɇ 119 ।

लिक्षत दशर्क
पाठक से अपेक्षा की जाती है िक उसे िबजली, वायिरगं, िबजली के सामान और िबजली की 
योजना से जुड़ ेप्रतीकɉ की आधारभूत जानकारी हो।
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यह मैÛयुअल दिुनयाभर मɅ पाठकɉ के िलए िलखा गया है। दोनɉ SI और इàपीिरयल यूिनɪस 
िदखाए गए हɇ। यूनाइटेड èटेɪस (US) मɅ इंèटालेशन के िलए िवशेष अमेिरकी िनदȶश िदए गये 
हɇ।

मैÛयुअल का उɮदेæय
इस मैÛयुअल मɅ ड्राइव प्रणाली को िडज़ाइन करने, किमशन करने, या संचालन करने के िलए 
आवæयक जानकारी प्रदान की गई है। 

इस मैÛयुअल की िवषय-वèतु
यह मैÛयुअल िनàनिलिखत अÚयायɉ सिहत है:
• मैÛयुअल से पिरचय (यह अÚयाय, पçृठ 7) इस मैÛयुअल की प्रयोजनीयता, लिक्षत दशर्क 

और उɮदेæय का वणर्न करता है। अंत मɅ, इसमɅ शÞदɉ और संिक्षÜत नामɉ की सूची है। 
• I/O और ID रन के साथ èटाटर्-अप, िनयंत्रण (पçृठ13 ) कैसे ड्राइव शुǾ करने के साथ-साथ 

मोटर शुǾ करने, बंद करने, मोटर की रोटेशन की िदशा बदलने और I/O इंटरफेस के 
माÚयम से मोटर की गित समायोिजत करने का वणर्न करता है। 

• िनयंत्रण पैनल का प्रयोग करना (पçृठ23 ) सहायक िनयंत्रण पैनल को हटाने और दोबारा 
इंèटाल करने के िलए िनदȶश शािमल करता है और संिक्षÜत Ǿप से इसके िडèÜले, कंुजीयɉ 
और कंुजी शॉटर्कट का वणर्न करता है।

• प्रोग्राम की िवशेषताएँ (पçृठ 25) संबंिधत उपयोगकतार् सेिटगं, वाèतिवक िसग्नल, और त्रुटी 
और चेतावनी संदेशɉ की सूची के साथ प्रोग्राम की िवशेषताओं का वणर्न करता है।

• कंट्रोल मैक्रोज़ (पçृठ 73) कनेक्शन के आरेख के साथ प्र×येक मैक्रो का एक संिक्षÜत िववरण 
शािमल करता है। मैक्रो पूवर्-िनधार्िरत एिÜलकेशन होते हɇ जो ड्राइव कॉिÛफ़गर करते समय 
उपयोगकतार् के समय की बचत करɅगे। 

• पैरामीटर (पçृठ 119) ड्राइव प्रोग्राम करने के िलए उपयोग िकये जाने वाले मानदंडɉ का 
वणर्न करता है।

• अितिरक्त पैरामीटर डटेा (पçृठ 289) मानदंडɉ पर आगे की जानकारी शािमल करता है।
• त्रिुट का पता लगाना (पçृठ 319 ) संभािवत कारणɉ और उपायɉ के साथ चेतावनी और फ़ॉãट 

संदेशɉ की सूची देता है।
• एàबेडडे फीãडबस (EFB) के माÚयम से फीãडबस िनयंत्रण (पçृठ 341) ड्राइव के एàबेडडे 

फीãडबस इंटरफेस का उपयोग करते हुए फीãडबस नेटवकर्  तक और से संचार का वणर्न 
करता है।

• िकसी फ़ीãडबस एडॉÜटर के माÚयम से फ़ीãडबस का िनयंत्रण (पçृठ 369) वैकिãपक 
फीãडबस एडाÜटर मॉɬयूल का उपयोग करते हुए फीãडबस नेटवकर्  तक और से संचार का 
वणर्न करता है

• िनयंत्रण Įृंखला के आरेख (पçृठ 385) ड्राइव के भीतर मानदंड के ढाँचे का वणर्न करता है।
• ड्राइव कंपोजर के साथ पैरामीटराईजेशन (पçृठ 397) ड्राइव कंपोजर एिÜलकेशन के साथ 

ड्राइव के मानदंडɉ को प्रबंिधत करने के बारे मɅ वणर्न करता है।
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• ऑटोमेशन िबãडर ड्राइव मैनेजर के साथ पैरामीटराईजेशन (पçृठ 401) ऑटोमेशन िबãडर 
ड्राइव मैनेजर एिÜलकेशन के साथ ड्राइव के मानदंडɉ को प्रबंिधत करने के बारे मɅ वणर्न 
करता है।

• आगे की जानकारी (िपछले कवर के अंदर, पçृठ 405) यह वणर्न करता है िक कैसे उ×पाद 
और सेवा की पछूताछ करɅ, उ×पाद प्रिशक्षण पर जानकारी लɅ, ABB ड्राइव के मैÛयुअल पर 
फीडबैक प्रदान करɅ और इंटरनेट पर दèतावेज़ ढँूढ़Ʌ। 

संबंिधत दèतावेज़
पçृठ संबंिधत मैनुअल की सूची पर  देखɅ2 (सामने के कवर के अंदर)

फे्रम (आकार) ɮवारा वगीर्करण
ACS560 का िनमार्ण अनेक फे्रम (फे्रम आकार) मɅ िकया जाता है, िजÛहɅ RN के Ǿप मɅ 
åयक्त िकया जाता है, जहां N एक पूणार्ंक होता है। कुछ जानकारी िजसका संबंध केवल कुछ 
िनिæचत फे्रàस से है उÛहɅ फे्रम (RN) के प्रतीक से िचिéनत िकया गया है। 
फे्रम ड्राइव से संलग्न टाइप पदनाम लेबल पर िचिéनत है, ड्राइव के हाडर्वेयर मैÛयुअल मɅ 
अÚयाय ऑपरेशन के िसɮधांत और हाडर्वेयर का वणर्न मɅ टाइप पदनाम लेबल वाला अनुभाग 
देखɅ।
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शÞद और संिक्षÜत नाम
शÞद/संिक्षÜत नाम èपçटीकरण
ACS-BP-S ड्राइव के साथ संचार के िलए मूल िनयंत्रण पैनल, मूल ऑपरेटर कीपैड।
ACS-AP-x ड्राइव के साथ संचार के िलए सहायक िनयंत्रण पैनल, उÛनत ऑपरेटर कीपैड।

ACS560 ɮवारा ACS-AP-I, ACS-AP-S और ACS-AP-W टाइप का 
समथर्न िकया जाता है।

AI एनालॉग इनपुट; एनालॉग इनपुट िसग्नलɉ के िलए इंटरफेस
AO एनालॉग आउटपुट; एनालॉग आउटपुट िसग्नलɉ के िलए इंटरफेस
BACnetTM BACnetTM  अमेिरकन सोसाइटी ऑफ़ हीिटगं, रेिफ्रजरेिटंग और एयर-

कंिडशिनगं इंिजनीयसर् (ASHRAE) का एक रिजèटडर् टे्रडमाकर्  है।
बर्ेक चॉपर आवæयकता होने पर ड्राइव के मÚयवतीर् सिकर् ट से ब्रके रिज़èटर तक अितिरक्त 

ऊजार् संचािलत करता है। चॉपर तब काम करता है जब DC िलकं वोãटेज एक 
िनिæचत अिधकतम सीमा से आग ेबढ़ जाती है। वोãटेज मɅ वɮृिध आमतौर पर 
उÍच इनिशर्या मोटर के डीसेलेरेशन (ब्रेिकंग) के कारण होती है।

बर्ेक रेिसस्टर गमीर् के िलए ब्रेक चॉपर ɮवारा संचािलत अितिरक्त ड्राइव ब्रेिकंग ऊजार् हटाता 
है। ब्रेक सिकर् ट का आवæयक िहèसा। यर मैÛयुअल मɅ अÚयाय ब्रेक चॉपर देखɅ। 

िनयंतर्ण बोडर्i सिकर् ट बोडर् िजसमɅ िनयंत्रम प्रोग्राम चलता है।
DC िलंक रेिक्टफायर और इनवटर्र के बीच DC सिकर् ट
DC िलंक कैपिसटर ऊजार् संग्रह जो मÚयवतीर् सिकर् ट के DC वोãटेज को िèथर करता है
DI िडिजटल इनपुट; िडिजटल इनपटु िसग्नलɉ के िलए इंटरफेस
DPMP-01 ACS-AP िनयंत्रण पनैल (ÝलɅज माउंिटगं) के िलए माउंिटगं Üलेटफॉमर्
DPMP-02/03 ACS-AP िनयंत्रण पनैल (सफȶ स माउंिटगं) के िलए माउंिटगं Üलेटफॉमर्
डर्ाइव AC मोटर िनयंित्रत करने के िलए आविृƣ कÛवटर्र
EFB एàबेडडे फीãडबस
FBA फीãडबस एडÜेटर
FCAN-01 वैकिãपक CANओपन एडाÜटर मॉɬयूल
FCNA-01 कंट्रोलनेट एडाÜटर मॉɬयूल
FDNA-01 वैकिãपक िडवाईसनेट एडाÜटर मॉɬयूल
FECA-01 वैकिãपक इथरCAT एडाÜटर मॉɬयूल
FENA-01/-11/-21 EtherNet/IP, Modbus TCP और PROFINET IO प्रोटोकॉल के िलए 

वैकिãपक EtherNet एडाÜटर मॉɬयूल
FEPL-02 EtherNet पॉवरिलकं एडाÜटर मॉɬयूल
FLON-01 लोनवक्सर्® एडाÜटर मॉɬयूल
FPBA-01 वैकिãपक PROFIBUS DP एडाÜटर मॉɬयूल
फेर्म (आकार) ड्राइव के भौितक आकर को संदिभर्त करता है, उदाहरण के िलए R0 और R1 

ड्राइव से संलग्न टाइप पदनाम लेबल ड्राइव की फे्रम दशार्ता है, ड्राइव के 
हाडर्वेयर मैÛयुअल मɅ अÚयाय ऑपरेशन के िसɮधांत और हाडर्वेयर का वणर्न मɅ 
अनुभाग टाइप पदनाम लेबल देखɅ।

IGBT इÛसुलेट िकया गटे बाइपोलर ट्रांिज़èटर: उÍच कायर्क्षमता और तेज़ी से िèवच 
करने के िलए प्रयोग िकया जाता है

मध्यवतᱮ सिकर् ट देखɅ DC Link ।
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साइबर सुरक्षा अèवीकरण
इस उ×पाद को नेटवकर्  इंटरफेस के माÚयम से जोड़ने और सूचना और डटेा का संचार करने के 
िलए िडज़ाइन िकया गया है। उ×पाद और ग्राहक नेटवकर्  या अÛय िकसी नेटवकर्  (जैसा िक 
मामला हो) के बीच सुरिक्षत कनेक्शन लगातार सुिनिæचत करना और प्रदान करना ग्राहक की 
एकमात्र िजàमेदारी है। ग्राहक को उ×पाद, नेटवकर् , उसकी प्रणाली और इंटरफेस की रक्षा िकसी 
प्रकार के सुरक्षा उãलंघनɉ, अनिधकृत पहँुच, हèतके्षप, घुसपैठ, लीकेज और/या डटेा या सूचना 
की चोरी के िवǽɮध िकÛही भी उिचत उपायɉ (जैसे िक लेिकन जो फायरवाल की इंèटालेशन, 

इनवटर्र डायरेक्ट करंट और वोãटेज को आãटरनेिटगं करंट और वोãटेज मɅ बदलता है।
I/O इनपुट/आउटपुट
LONWORKS® लोनवक्सर्®  (लोकल ऑपरेिटगं नेटवकर् ) एक नेटविकर्ं ग Üलेटफॉमर् है िजसे 

िनयंत्रण एिÜलकेशनɉ की ज़Ǿरतɉ को पूरा करने के िलए ख़ास तौर पर बनाया 
गया है।

LSW सबसे कम मह×वपणूर् शÞद
मैकर्ो ड्राइव िनयंत्रण कायर्क्रम मɅ मानदंडɉ के पूवर्-पिरभािषत िडफ़ॉãट मूãय। प्र×येक 

मैक्रो िविशçट एिÜलकेशन के िलए िनधार्िरत है। पçृठ  पर  कंट्रोल मैक्रोज़ 
अÚयाय  देखɅ।73.

NETA-21 िरमोट मॉिनटिरगं उपकरण
नेटवकर्  कंटर्ोल कॉमन इंडिèट्रयल प्रोटोकॉल (CIPTM) पर आधािरत फीãडबस प्रोटोकॉल के 

साथ, जैसे िडवाईसनेट और EtherNet/IP, ODVA AC/DC ड्राइव प्रोफाइल के 
नेट कंट्रोल और नेट िरफ़रɅस ऑÞजेक्ɪस के प्रयोग से ड्राइव का िनयंत्रण दशार्ती 
है। अिधक जानकारी के िलए, www.odva.org और िनàनिलिखत मैÛयुअल 
देखɅ:
• FDNA-01 िडवाइसनेट एडाÜटर मॉɬयूल यूज़र’s मैÛयुअल 

(3AFE68573360 [अंगे्रज़ी]), और
• FENA-01/-11/-21 EtherNet एडाÜटर मॉɬयूल यूज़र’s 

मैÛयुअल (3AUA0000093568 [अंगे्रज़ी])
मानदडं ड्राइव को यूज़र ɮवारा समायोिजत योग्य ऑपरेशन के िनदȶश, या ड्राइव ɮवारा 

माप ेया गणना िकए गए िसग्नल
PID/लूप िनयंतर्क प्रोपोशर्नल-इंटीग्रल-डिेरवेिटव िनयंत्रक। ड्राइव की गित िनयंत्रण PID एãगोिरदम 

पर आधािरत है।
PLC िनदȶशयोग्य तकर्  िनयंत्रक
PROFIBUS, 
PROFIBUS DP, 
PROFINET IO 

PI - PROFIBUS और PROFINET इंटरनेæनल के रिजèटडर् टे्रडमाकर्

R0, R1,... Frame (Size) 
RO िरले आउटपुट; िडिजटल आउटपुट िसग्नल के िलए इंटरफेस। िरले के साथ 

कायार्िÛवत िकया जाता है।
रेिक्टफायर आãटरनेिटगं करंट और वोãटेज को डायरेक्ट करंट और वोãटेज मɅ बदलता है।
STO सुरिक्षत टॉकर्  बंद ड्राइव के हाडर्वेयर मैÛयुअल मɅ अÚयाय द सेफ़ टॉकर्  ऑफ़ 

फंक्शन देखɅ।

शÞद/संिक्षÜत नाम èपçटीकरण

www.odva.org
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प्रमाणीकरण उपायɉ के प्रयोजन, डटेा के एिÛक्रÜशन, एंटी-वायरस प्रोग्राम की इंèटालेशन आिद 
तक सीिमत नहीं है) को èथािपत और कायम रखना चािहए। ABB और उसके सहयोगी इस 
प्रकार के सुरक्षा उãलंघन, िकसी अनिधकृत पहँुच, हèतके्षप, घुसपैठ, लीकेज और/या डटेा या 
सूचना की चोरी से संबंिधत नुकसानो और/या हािनयɉ के िलए िजàमेदार नहीं हɇ।



I/O और ID रन के साथ èटाटर्-अप, िनयंत्रण   13

ACS 560 FW_HI.book  Page 13  Friday, December 8, 2017  2:15 PM
2
I/O और ID रन के साथ èटाटर्-
अप, िनयंत्रण
इस अÚयाय की िवषय-वèतुएं
यह अÚयाय वणर्न करता है िक कैसे:
• èटाटर्-अप करɅ
• मोटर शुǾ, बंद, उसकी रोटेशन की िदशा बदलɅ और I/O इंटरफेस के माÚयम से मोटर की 

गित समायोिजत करɅ
• ड्राइव के िलए आइडɅिटिफकेशन रन (ID रन) करɅ।

ड्राइव को कैसे शुǾ करɅ
 मूल िनयंत्रण पैनल का प्रयोग कर ड्राइव को कैसे शुǾ करɅ 

सुरक्षा
ड्राइव को तब तक èटाटर्-अप न करɅ जब तक िक आप एक योग्य तकनीिशयन न हɉ।
ड्राइव के  हाडर्वेयर मैÛयुअल  के आरंभ मɅ अÚयाय सुरक्षा िनदȶश  मɅ िनदȶशɉ को पढ़Ʌ और पालन 

करɅ। िनदȶशɉ की अनदेखी शारीिरक चोट या म×ृयु का कारण बन सकती है, या उपकरणɉ को नुकसान 
पहँुच सकती है।

इंèटालेशन की जांच करɅ।. ड्राइव के हाडर्वेयर मैÛयुअल मɅ अÚयायइंèटालेशन जांचसूची</51> देखɅ।
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सुिनिæचत करɅ िक एिक्टव èटाटर् कमांड ऑन न हो (फैक्ट्री सेिटगं मɅ DI1, यािन ABB 
मानक मैक्रो)। यिद बाहरी चालू कमांड ऑन हो और ड्राइव िरमोट कंट्रोल मोड मɅ हो तो 
पॉवर-अप करने पर ड्राइव अपने आप शुǾ हो जाएगी।

जांचɅ िक मोटर का शुǾ होना कोई खतरा उ×पÛन नहीं करता है।
चलाई जा रही मशीन को डी-कपल करɅ  यिद
• रोटेशन की िदशा गलत होने पर नुकसान का जोिखम हो, या
• डर्ाइव स्टाटर्-अप के दौरान सामान्य ID रन की आवश्यकता हो, जब लोड टाकर्  20% से अिधक हो या मशीनरी 

ID रन के दौरान नॉिमनल टॉकर्  टर्ांिज़एंट झेलने मᱶ समथर् न हो।

सामान्य जानकारी
इस अÚयाय मɅ बताए गए सेिटंग और उदाहरण मूल िनयंत्रण पैनल के संदभर् मɅ हɇ। मूल िनयंत्रण 
पैनल सेिटंग और मेनू िववरण पर अिधक जानकारी के िलए, िक्वक इंèटालेशन और èटाटर्-अप गाइड 
(<92>3AXD50000042620) या ACS-BP-S मूल िनयं×त्रण पैनल यूज़र मैÛयुअल 
(3AXD50000032527 [अंग्रज़ेी]) देखɅ। 
यिद आप सहायक िनयंत्रण पैनल के साथ प्रिक्रया को कर रहे हɇ, तो ACS-AP-x सहायक िनयंत्रण 
पैनल यूज़र मैÛयुअल (3AUA0000085685 [अंग्रेज़ी]) देखɅ।

मूल िनयंतर्ण पैनल को उपयोग करने के ऊपर संकेत
िडèÜले
िनयंत्रण पैनल िडèÜले िनàन त×व िदखाता है:
1. िनयंतर्ण का स्थान और संबंिधत आइकॉन:

डर्ाइव कैसे िनयंितर्त की जाती ह ैइसका संकेत दतेा ह।ै
• Loc: डर्ाइव स्थानीय िनयंतर्ण मᱶ ह,ै यािन, िनयंतर्ण पैनल से 

िनयंितर्त िकया जाता ह।ै
• Rem: डर्ाइव िरमोट िनयंतर्ण मᱶ ह,ै यािन, I/O या फील्डबस से 

िनयंितर्त िकया जाता ह।ै

2. घूमने की िदशा: मोटर का फॉरवडर् (क्लॉकवाइज़) या िरवसर् 
(काउंटर-क्लॉकवाइज़) घूमना िदखाता ह।ै

3. मुख्य: मुख्य मेनू की ओर ले जाता ह।ै

4. िवकल्प: िवकल्प मेनू की ओर ले जाता ह।ै

5. रेफरᱶस मूल्य: ऊपर/नीचे एरो बटनᲂ का पर्योग करते हुए 
गित, आवृिᱫ या करंट और उसकी यूिनट के रेफरᱶस मूल्य 
को पिरभािषत करने की अनुमित दतेा ह।ै

6. वास्तिवक मूल्य: गित, आवृिᱫ या करंट और उसकी यूिनट 
का वास्तिवक मूल्य िदखाता ह।ै

1 – पहली स्टाटर् सहायक िनदᱷिशत सेिटंग:
भाषा, यूिनट, और मोटर के नॉिमनल मूल्य

मोटर की नेम Üलेट का डटेा पास मɅ रखɅ।
ड्राइव को पॉवर दɅ।
 मुख्य मेनू → पर जाएं मानदंड सूची   → करɅ 96.01 मानदंड और मनपसंद भाषा चुनɅ। 

 (ठीक है) दबाएं।.

 35.60
Hz

Loc    35.6 Hz
 1  2

 3 4

 5

 6
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मुख्य मेनू → पर जाएं  → मानदंड सूची परूी करɅ 96.16 मानदंड और ज़ǽरत होने पर यूिनट 
बदलɅ।
  (ठीक है) दबाएं।

मोटर के िनàनिलिखत नॉिमनल मान सेिटंग के िलए मोटर नेमÜलेट का संदभर् लɅ। मोटर नेमÜलेट पर 
जैसा िदखाई दे रहा मूãयɉ को एकदम वैसे ही  दजर् करɅ।

एक इÛडक्शन (अिसकं्रोनस) मोटर की नेमÜलेट का उदाहरण: 

मुख्य मेनू पर जाएं और मोटर डटेा चुनɅ  ।

मोटर नॉिमनल करंट को सेट करɅ:
• कसर्र को बाएं और दाएं ले जाने के िलए   और   का पर्योग 

करᱶ।
• मूल्य बदलने के िलए  और  का पर्योग करᱶ। नई सेिटंग 

स्वीकार करने के िलए  (ठीक ह)ै. दबाएं, या िबना कोई बदलाव 
िकए िपछले ᳞ू पर वापस जाने के िलए,  (वापस) दबाएं।.

टॉकर्  और मोटर cos ? सेट करɅ, यिद ज़ǽरत हो।. मोटर 
नॉिमनल cos ? और नॉिमनल टॉकर्  वैकिãपक हɇ:
• कसर्र को बाएं और दाएं ले जाने के िलए  और  का पर्योग 

करᱶ।
• मूल्य बदलने के िलए  और  का पर्योग करᱶ।.
नई सेिटंग èवीकार करने के िलए  (ठीक है) दबाएं, या 
िबना कोई बदलाव िकए िपछले åयू पर वापस जाने के िलए 

 (वापस) दबाएं।

मनपसंद मोटर िनयंत्रण मोड सेट करɅ। यिद वेक्टर मोटर 
िनयंत्रण मोड चुना गया हो, तो सुिनिæचत करɅ िक ID रन को 
पूरा िकया गया हो। ID रन प्रिक्रया.

M2AA 200 MLA 4

1475
1475

1470
1470
1475
1770

32.5
56

34
59
54
59

0.83
0.83

0.83
0.83
0.83
0.83

3GAA 202 001 - ADA

180

IEC 34-1

6210/C36312/C3

Cat. no

 35
 30
 30
 30

 30
 3050

50
50

50
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60

690 Y
400 D
660 Y

380 D
415 D
440 D

V Hz kW r/min A cos IA/IN t E/s

Ins.cl.   F IP  55
No

IEC  200 M/L 55

3 motor

ABB Motors

2.20kW

3A 400.0V

 स्केलर

3.0
96.06

A

0.000Nm

Cos ?

U V W

 0.00

0.000Nm

Cos ?

U V W

  0.00

2.20kW

4.7A 400.0V

 स्केलर 
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िवकãप मेनू  →  पर जाएं और िदशा सेट करɅ।

िवकãप मेनू  पर जाएं. और आविृƣ/गित संदभर् सेट करɅ 
   ।

नई सेिटगं èवीकार करने के िलए  (ठीक है) दबाएं, या 
िबना कोई बदलाव िकए िपछले åयू पर वापस जाने के िलए 

 (वापस) दबाएं।.
शुǾ करɅ दबाएं। . 
सुिनिæचत करɅ िक मोटर आवæयक िदशा मɅ चल रही हो। फॉरवडर् िदशा का संकेत  से  िमलता है 
और िरवसर् िदशा का संकेत  से िमलता है ।
बंद करɅ दबाएं।.

यिद आप अभी तक की गई सेिटगं का बैकअप लेना चाहते हɇ, 
तो, मुख्य मेनू  पर जाएं और  बैकअप चुनɅ। आप ड्राइव 
और पनैल के बीच डटेा को रीèटोर कर सकते हɇ और बैकअप 
ले सकते हɇ।
िवकãप चुनɅ और èवीकार करने के िलए  (ठीक है) दबाएं 
या िबना कोई बदलाव िकए िपछले åयू पर वापस जाने के िलए 

 (वापस) दबाएं।
पहला èटाटर् सेटअप पूरा हो गया है और ड्राइव उपयोग के िलए 
तैयार है।होम åयू चनेु गए िसग्नलɉ के मूãयɉ को िदखाता है।

2 – अितिरक्त सेिटंग
मैकर्ो/स्टाटर्-स्टॉप रेफरᱶस, रैम्प, और िलिमट सेिटंग 

यिद आवæयम हो तो आप मैक्रो, रैàप, और िलिमट मɅ कोई भी अितिरक्त बदलाव कर सकते हɇ।

मैक्रो सेिटगं
मुख्य मेनू  पर जाएं और I/O कनेक्शन चनुɅ। 
मनपसंद मैक्रो चुनɅ। कसर्र को बाएं और दाएं ले जाने के िलए 

 और  का प्रयोग करɅ। 
èवीकार करने के िलए  (ठीक है) दबाएं, या िबना कोई 
बदलाव िकए िपछले åयू पर वापस जाने के िलए  
(वापस) दबाएं।

नोɪस:
• मैकर्ो बदलने से चुने हुए मैकर्ो की सभी सेिटंग्स िडफ़ॉल्ट मूल्य पर रीसेट हो जाती ह ᱹऔर डर्ाइव मᱶ पर्युक्त I/O 

िसग्नल अपडेट हो जाते ह।ᱹ 
आप मेनू मᱶ वतर्मान मᱶ पर्युक्त I/O िसग्नल  दखे सकते ह।ᱹ 

• ABB मानक (वेक्टर) और फामार् मैकर्ो के िसवाय, सभी मैकर्ो िडफ़ॉल्ट रूप से स्केलर मोटर िनयंतर्ण का पर्योग 
करते ह।ᱹ आप मᱶ मोटर िनयंतर्ण मोड बदल सकते ह ᱹ .

स्था 10.13.04Hz

13.04
 Hz

I 

-नीय          

0.0Hz

0 0

Loc          10.0 Hz

0.00
   Hz

I 

PID
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शुǾ, बंद, और रेफरɅस मूãय
यिद आप मैक्रो का प्रयोग नहीं करना चाहते हɉ, तो → मुख्य मेनू  → पर जाएं मानदंड सूची 
पूरी करɅ मानदंड समूह 20, 21, और  23 और शुǾ, बंद और रेफरɅस के िलए मैÛयुअल Ǿप से 
सेिटंग पिरभािषत करɅ।
नोɪस:
• शुरू, बंद, और रेफरᱶस सेिटंग बदलने से, डर्ाइव मᱶ पर्युक्त I/O िसग्नल बदल जाते ह।ᱹआप मेनू मᱶ वतर्मान मᱶ पर्युक्त 

I/O िसग्नल दखे सकते ह ᱹ  ।
• सुिनि᳟त करᱶ िक पर्युक्त I/O कनेक्शन वास्तिवक I/O वायिरंग से मेल खाता हो। पृ᳧  कंट्रोल मैक्रोज़ पर दखेᱶ 

73 ।
रैàप सेिटगं
मुख्य मेनू →  पर जाएं  → मानदंड सूची 23 मानदंड समूह पूरा करɅ और अपनी ज़ǽरत के 
अनुसार मानदंड बदल दɅ।. उदाहरण के िलए, एक्सेलेरेशन समय, डीसेलेरेशन समय, इमरजɅसी èटॉप 
समय आिद
बदलाव करने के बाद, èवीकार करने के िलए  ठीक है दबाएं या िबना कोई बदलाव िकए िपछले 
åयू पर वापस जाने के िलए  (वापस) दबाएं।
िलिमट सेिटगं
मुख्य मेनू →  पर जाएं  → मानदंड सूची 30 मानदंड समूह पूरा करɅ और अपनी ज़ǽरत के 
अनुसार मानदंड बदल दɅ।. उदाहरण के िलए, Ûयूनतम गित, अिधकतम गित, अिधकतम करंट, आिद
बदलाव करने के बाद, èवीकार करने के िलए ठीक है दबाएं या िबना कोई बदलाव िकए िपछले 
åयू पर वापस जाने के िलए  (वापस) दबाएं।.

3 – I/O मेनू
अितिरक्त बदलावɉ के बाद, सुिनिæचत करɅ िक प्रयुक्त I/O कनेक्शन वाèतिवक I/O वायिरगं से मेल 
खाता हो।. पçृठ  कंट्रोल मैक्रोज़  73 पर देखɅ।
वतर्मान मɅ प्रयुक्त I/O िसग्नल देखने के िलए, मुख्य मेनू  →I/O मेनू →I/O èटेटस पर 
जाएं।
मूãयɉ की जांच करने के िलए  और   का प्रयोग करɅ।

4 – डायग्नोिस्टक्स मेनू
अितिरक्त समायोजन और I/O कनेक्शन स×यापन के 
बाद,मुख्य मेनू डायग्नोिèटक्स पर जाएं और सुिनिæचत करɅ 
िक सेटअप सही से काम कर रहा हो। →डायग्नोिèटक्स मेनू 
सिक्रय फाãट  फाãट का इितहास सिक्रय चेताविनयांऔर 
I/O की िèथित दशार्ता है।
डायग्नोिèटक्स मेनू सिक्रय फाãट  , फाãट का 
इितहास , सिक्रय चतेाविनयां , और I/O की िèथित 
दशार्ता है ।

0   DI1
0   DI2

0   DI3

0

0
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5 – बैकअप
èटाटर्-अप के बाद, कॉिÛफ़गर िकये गए मानदंडɉ का बैकअप 
लेने का सुझाव िदया जाता है।
आप ड्राइव और पैनल के बीच डटेा को रीèटोर कर सकते हɇ 
और बैकअप ले सकते हɇ।
सेिटगं का बैकअप करने के िलए, मुख्य मेनू  → पर 
जाएं।
  या  जैसा पसंद हो चुनɅ। èवीकार करने के िलए 

ठीक है दबाएं, या िबना कोई बदलाव िकए िपछले åयू पर 
वापस जाने के िलए  वापस दबाएं।
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I/O इंटरफेस के माÚयम से ड्राइव को कैसे िनयंित्रत करɅ
नीचे की तािलका इसका वणर्न देती है िक िडिजटल और एनालॉग इनपुट के माÚयम से ड्राइव 
को कैसे चलाए ंजब:
• मोटर को शुǾ िकया जाता है, और
• ABB मानक मैक्रो की िडफ़ॉãट मानदंड सेिटगं प्रयोग मɅ हो।
  

आरंिभक सेिटंग
यिद आपको रोटेशन की िदशा बदलने की ज़ǽरत हो, तो , 
मेनू   →  मोटर िनयंत्रण   पर जाएं और सुिनिæचत 
करɅ िक Ûयूनतम गित/आविृƣ सीमा का मूãय नेगेिटव हो 
और अिधकतम गित/आविृƣ सीमा का मूãय पॉिजिटव हो।. 

सुिनिæचत करɅ िक ABB मानक मैक्रो के िनयंत्रण कनेक्शन सही हɉ। पçृठ ABB मानक मैक्रो 74 पर 
देखɅ।.
सुिनिæचत करɅ िक ड्राइव िरमोट िनयंत्रण मɅ हो। िरमोट और èथानीय िनयंत्रण के बीच िèवच करने के 
िलए  कंुजी दबाएं।
िरमोट िनयंत्रण मɅ, पैनल िडèÜले सबसे ऊपर बाईं ओर िरमोट टेक्èट िदखाता है।

मोटर शुरू करना और उसकी गित को िनयंितर्त करना
िडिजटल इनपुट DI1 ऑन करɅ।.
िरमोट के बगल मɅ घुमते एरो को देखɅ। िबदं ुवाला एरो 
सेटपॉइंट तक पहँुचने तक िदखाई देता है।
एनालॉग इनपुट AI1 की वोãटेज बदल कर ड्राइव आउटपुट 
आविृƣ (मोटर गित) को िनयमन करɅ। 

मोटर के रोटेशन की िदशा को बदलना
िदशा बदलने के िलए, िनàनिलिखत को करना
• िरवसर् िदशा के िलए, िडिजटल इनपुट DI2 को ऑन करᱶ।
• फॉरवडर् िदशा के िलए, िडिजटल इनपुट DI2 को ऑफ करᱶ।

मोटर बंद करना
मोटर बंद करने के िलए, िडिजटल इनपुट DI1 को ऑफ 
करɅ। Úयान से देखɅ िक एरो घूमना बंद कर देता है।

अिधकतम
50.00Hz
न्यूनतम

-50.00Hz

अिधकतम
50.00Hz

Loc/Rem

िरमोट          13.4 Hz

13.04
 Hz

िरमोट          13.4 Hz

13.04
 Hz

िरमोट          0.00 Hz

0.00
 Hz
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आइडɅिटिफकेशन (ID) रन
आइडɅिटिफकेशन (ID) रन के दौरान ड्राइव मोटर के उपयुक्त िनयंत्रण के िलए मोटर की 
िवशेषताओं की पहचान करती है।
जब ड्राइव वेक्टर िनयंत्रण मोड मɅ पहली बार शुǽ होती है और मानदंड समूह मɅ िकसी भी 
मानदंड के बदलाव के बाद, ड्राइव अपने आप 99 मोटर डटेा, ID रन को पूरा करती है िèथर ।
अिधकतर एिÜलकेशनɉ मɅ अलग से ID रन को पूरा करने की ज़ǽरत नहीं होती है। ID रन को 
मैÛयुअल Ǿप से पूरा करने की ज़ǽरत होती है यिद:
• वेक्टर िनयंत्रण मोड का प्रयोग िकया जाता है (मानदंड 99.04 मोटर िनयंत्रण मोड [0] पर 

सेट है),  वेक्टर [0]), और
• ड्राइव लगभग शूÛय गित संदभर् पर काम करती है, या
• åयापक गित सीमा मɅ, मोटर नॉिमनल टॉकर्  के ऊपर टॉकर्  रɅज पर काम करने की ज़ǽरत 

हो।
ID रन मैÛयुअल Ǿप से करने के िलए, ID रन प्रिक्रया.
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 ID रन प्रिक्रया
पवूर्-जांच

चेतावनी! मोटर ID रन के दौरान नॉिमनल गित की लगभग 50…80% तक चलेगी। 
मोटर फॉरवडर् िदशा मɅ घूमेगी। सुिनिæचत करɅ िक ID रन को पूरा करने से पहले मोटर 
को चलाना सुरिक्षत हो!

मोटर को चलाए जा रहे उपकरण से डी-कपल कर दɅ

जांचɅ िक मोटर डटेा मानदंडɉ के मूãय मोटर नेमÜलेट के ऊपर मौजूद मूãयɉ के समान हɉ।

जांचɅ िक STO सिकर् ट बंद हो।

यिद मानदंड के मूãयɉ (समूह 10 èटɇडडर् DI, RO से समूह 99 मोटर डटेा) तक) को ID रन से 
पहले बदला जाता है, तो जांचɅ िक नई सेिटगं िनàनिलिखत शतɟ को पूरा करती हो:
30.11 Ûयूनतम गित < 0¤ rpm
30.12 अिधकतम गित = मोटर रेटेड गित (सामाÛय आईडी रन प्रिक्रया के िलए मोटर को 100% 
गित पर चलाया जाना आवæयक है।)
30.17 अिधकतम करंट > IHD
30.20 अिधकतम टॉकर्  1 > 50% 
जांचɅ िक िसग्नल
के चालू सक्षम (मानदंड 20.12 चालू सक्षम 1 सोसर्) सिक्रय हो
के शुǾ सक्षम (मानदंड 20.19 प्रारंभ कमांड सक्षम करɅ) सिक्रय हो
के घूमने के िलए सक्षम (मानदंड 20.22 घुमाने के िलए तैयार करɅ) सिक्रय हो।
सुिनिæचत करɅ िक पैनल èथानीय िनयंत्रण मɅ हो (सबसे ऊपर बाईं ओर िदखाया गया Local 
टेक्èट)। èथानीय और िरमोट िनयंत्रण के बीच िèवच करने के िलए  कंुजी दबाएं।

ID रन
मुख्य मेनू → पर जाएं  → मानदंड सूची 99.13 
मानदंड पूरा करɅ और ID रन के टाइप जो आप करना 
चाहते हɉ को चुनɅ।.

 (ठीक है)दबाएं।
पैनल LED सिक्रय चेतावनी का संकेत देने के िलए हरे 
रंग मɅ िटमिटमाना शुǾ कर देती है। (AFF6). 
आप   (वापस) दबा कर चेतावनी åयू छुपा 
सकते हɇ।
ID रन शुǾ करने के िलए शुǾ करɅ कंुजी ( ) 
दबाएं। 
नोट: आमतौर पर, ID रन के दौरान िनयंत्रण पैनल की 
िकसी भी कंुजी को नहीं दबाने का सुझाव िदया जाता 
है। हालांिक, आप बंद करɅ कंुजी  ( ) को िकसी 
भी समय दबा कर ID रन रोक सकते हɇ। 

Loc/Rem

Max99.13 
[0]
[1]
[2]

चेतावनी::    AFF6

Max99.13 
[0]
[1]
[2]
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ID रन के दौरान एरो ऊपर घूमता है।
ID रन के पूरा होने के बाद, एरो घूमना बंद कर देता 
है और rpm 0.00 पर चला जाता है।
यिद ID रन िवफल रहता है, FF61 ID रन फ़ॉãट को 
िदखाया जाता है। अिधक जानकारी के िलए, पçृठ , पर 
अÚयाय  तु्रिट का पता लगाना 319 देखɅ।
नोट: ID रन के पूरा होने के बाद यिद आपने मोटर 
मानदंडɉ (99 मोटर डटेा) को बदला हो तो आपको ID 
रन प्रिक्रया को दोहराना चािहए। 

िरमोट          1304rpm

1304
rpm

िरमोट          0.0rpm

0.00
rpm
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िनयंत्रण पैनल का प्रयोग करना
ACS560 ड्राइव  मूल और सहायक िनयंत्रण पैनल दोनɉ का समथर्न  करती है। अिधक 
जानकारी के िलए, देखɅ:
 ACX-AP-x सहायक िनयंत्रणपैनल के यूज़र के पैनल मैÛयुअल  (3AUA0000085685 

[अगें्रज़ी])
और
 ACS-BP-S मूल िनयंत्रणपैनल के यूज़र के (3AXD50000032527 [अगें्रज़ी])
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प्रोग्राम की िवशेषताएँ
इस अÚयाय मɅ क्या सिàमिलत है
यह अÚयाय कंट्रोल प्रोग्राम के अंतगर्त आने वाले कुछ मह×वपूणर् फ़ंक्शन, उनका उपयोग करने 
के तरीके और संचािलत करने हेतु उÛहɅ िकस प्रकार प्रोग्राम िकया जाए इस बारे मɅ वणर्न 
करता है। यह कंट्रोल èथानɉ और ऑपरेिटगं मोड के बारे मɅ भी बताता है।

èथानीय कंट्रोल बनाम बाéय कंट्रोल
AC560 ड्राइव मɅ दो मुख्य कंट्रोल èथान होते हɇ, बाéय और èथानीय। कंट्रोल èथान को कंट्रोल 
पैनल या PC टूल पर िèथत Loc/Rem कंुजी केसाथ चयिनत िकया जाता है। èथानीय कंट्रोल 
आपको कंट्रोल पैनल या ड्राइव कंपोज़र ɮवारा ड्राइव को िनयंित्रत करने देता है और िरमोट 
कंट्रोल PLC/फीãडबस एडÜेटर/I/O कनेक्शन/एàबेडडे फीãडबस िनयंत्रक ɮवारा ड्राइव को 
िनयंित्रत करने देता है, 
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 लोकल कंट्रोल
ड्राइव के èथानीय कंट्रोल मɅ होने पर, कंट्रोल कमांड कंट्रोल पैनल कीपैड या ड्राइव कंपोज़र से 
सुसिÏजत PC से िदए जाते हɇ। èपीड कंट्रोल मोड वेक्टर मोटर कंट्रोल मोड मɅ उपलÞध है और 
èकेलर मोटर कंट्रोल मोड का उपयोग करते समय आविृƣ मोड उपलÞध होता है (पैरामीटर 
19.16 लोकल कंट्रोल मोड देखɅ)।
èथानीय कंट्रोल मुख्य Ǿप से कमीशिनगं और रखरखाव के दौरान उपयोग िकया जाता है। 
èथानीय कंट्रोल मɅ उपयोग िकए जाने पर कंट्रोल पैनल हमेशा बाéय कंट्रोल िसग्नल İोतɉ को 
ओवरराइड करते हɇ। परैामीटर 19.17 लोकल कंट्रोल अक्षम ɮवारा कंट्रोल èथान को èथानीय मɅ 
बदलने से रोका जा सकता है।
उपयोगकतार् एक परैामीटर (49.05संचार क्षित एक्शन) से चुन सकता है िक कंट्रोल पैनल या 
PC उपकरण संचार टूटने पर ड्राइव िकस प्रकार प्रितिक्रया करती है। (बाéय कंट्रोल पर 
पैरामीटर का कोई प्रभाव नहीं है।)

 बाहरी कंट्रोल
ड्राइव के बाéय (िरमोट) कंट्रोल मɅ होने पर, कंट्रोल कमांड
•  I/O टिमर्नल (िडिजटल और एनालॉग इनपुट), या वैकिãपक I/O एक्सटɅशन मॉɬयूल
•  फीãडबस इंटरफ़ेस (एàबेडडे फ़ीãडबस इंटरफ़ेस या एक वैकिãपक फ़ीãडबस एडÜेटर 

मॉɬयूल के माÚयम से) िदए जाते हɇ।

कंट्रोल पैनल या ड्राइव कंपोज़र PC 
उपकरण (वकैिãपक)

फीãडबस एडÜेटर (Fxxx)

मोटर

PLC 
(= प्रोग्राम योग्य 
लॉिजक कंट्रोलर)

I/O 

एàबेडडे फ़ीãडबस 
इंटरफ़ेस

बाहरी कंट्रोल

लोकल कंट्रोल

ड्राइव

M
3~
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दो बाéय कंट्रोल èथान, EXT1 और EXT2 उपलÞध हɇ। उपयोगकतार् पैरामीटर 20.01...20.10 
सेट करके प्र×येक èथान के िलए अलग-अलग प्रारंभ और बंद कमांड का चयन कर सकता है। 
EXT1 और EXT2 के बीच का चयन िकसी भी बाइनरी İोत जैसे िडिजटल इनपुट या 
फीãडबस कंट्रोल वडर् (पैरामीटर 19.11 Ext1/Ext2 चयन) के माÚयम से िकया जाता है। 
प्र×येक ऑपरेिटगं मोड के िलए िरŉɅ स का İोत अलग-अलग से चयन योग्य होता है।
संचार िवफलता कायर्क्षमता
संचार िवफलत कायर्क्षमता िबना ǽकावट के लगातार िनरंतर प्रिक्रया सुिनिæचत करता है। यिद 
कोई संचार हािन होती है, तो ड्राइव èवत: ही कंट्रोल èथान को EXT1 से बदलकर EXT2 कर 
देती है। यह प्रिक्रया को िनयंित्रत करने मɅ सक्षम बनाता है, उदाहरण के िलए, ड्राइव PID   
िनयंत्रक के साथ। मूल कंट्रोल èथान ठीक हो जाने पर, ड्राइव èवचािलत Ǿप से कंट्रोल को 
वापस संचार नेटवकर्  (EXT1) पर िèवच करता है।
गित कंट्रोल के िलए EXT1 / EXT2 चयन

िडफ़ॉãट = EXT1

इनपुट 1 Ext1 गित रेफरɅस1
22.11

Ext1/Ext2 चयन

इनपुट 2
इनपुट 3
इनपुट 1
इनपुट 2
इनपुट 3

Ext1 गित रेफरɅस2
22.12

फ़ंक्शन

22.13

Ext1 गित रेफरɅस1 
या गिणत का 
फ़ंक्शन Ext1 गित रेफरɅस1 और Ext1 गित रेफरɅस2

इनपुट 1 Ext2 गित रेफरɅस1
22.18इनपुट 2

इनपुट 3

इनपुट 1
इनपुट 2
इनपुट 3

Ext2 गित रेफरɅस2
22.19

फ़ंक्शन

22.20

Ext2 गित रेफरɅस1 
या गिणत का 
फ़ंक्शन Ext2 गित रेफरɅस1 और Ext2 गित रेफरɅस2

चुनɅ

19.11

 EXT1

 EXT2
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ŉीक्वɅसी कंट्रोल के िलए EXT1 / EXT2 चयन

Þलॉक आरेख: EXT1 के िलए İोत सक्षम करɅ चलाएं 

नीचे िदया गया िचत्र उन पैरामीटर को प्रदिशर्त करता है जो बाéय कंट्रोल èथान  EXT1 के 
िलए चलाएं सक्षम के िलए इंटरफ़ेश चुनता है। 

सेिटगं्स
पैरामीटर 19.11 Ext1/Ext2 चयन (पçृठ 152); 20.01...20.10 (पçृठ 153).

िडफ़ॉãट = EXT1

इनपुट 1 फ्रीक्वɅसी रेफरɅस1 
सोसर्
28.11

Ext1/Ext2 चयन

इनपुट 2
इनपुट 3

इनपुट 1
इनपुट 2
इनपुट 3

फ्रीक्वɅसी रेफरɅस2 
सोसर्
28.12

फ़ंक्शन

28.13

फ्रीक्वɅसी रेफरɅस1 सोसर् या गिणत का 
फ़ंक्शन फ्रीक्वɅसी रेफरɅस1 सोसर् और फ्रीक्वɅसी रेफरɅस2 सोसर्

इनपुट 1 Ext2 फ्रीक्वɅसी 
रेफरɅस1
28.15

इनपुट 2
इनपुट 3

इनपुट 1
इनपुट 2
इनपुट 3

Ext2 फ्रीक्वɅसी 
रेफरɅस2
28.16

फ़ंक्शन

28.17

Ext2 फ्रीक्वɅसी रेफरɅस1 या गिणत 
का फ़ंक्शन Ext2 फ्रीक्वɅसी रेफरɅस1 
और Ext2 फ्रीक्वɅसी रेफरɅस2

चुनɅ

19.11

 EXT1

 EXT2

टाइàड फंक्शन 1...3
सुपरिवज़न 1...3

अÛय [िबट]

DI1

DI6

EXT1रन 

EFB MCW िबट 3

चुनɅ

20.12

DI1
DI6

FBA A MCW िबट 3

0
1

चयिनत नहीं
चयिनत

एàबेडडे फीãडबस

िनयतकालीक फ़ंक्शन

एक पैरामीटर मɅ एक िबट

सुपरिवज़न

फीãडबस एडÜेटर
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ड्राइव के ऑपरेिटगं मोड
ड्राइव िविभÛन प्रकार के िरŉɅ स के साथ कई ऑपरेिटगं मोड मɅ काम कर सकती है। पैरामीटर 
समूह 19 ऑपरेशन मोड मɅ प्र×येक कंट्रोल èथान (èथानीय, EXT1 और EXT2) के िलए मोड 
चयन योग्य होता है। िविभÛन िरŉɅ स प्रकारɉ और कंट्रोल Įृंखलाओं का एक संिक्षÜत िववरण 
नीचे िदखाया गया है। 

िनàनिलिखत िरŉेस प्रकार और कंट्रोल Įृंखलाओं का अिधक िवèततृ प्रितिनिध×व करता है। 
पçृठ संख्या अÚयाय िनयंत्रण Įृंखला के आरेख मɅ िवèततृ आरेखɉ का िरŉɅ स देते हɇ।

PID

वेक्टर मोटर कंट्रोल मोड èकेलर मोटर कंट्रोल मोड

ŉीक्वɅसी िनयंत्रकगित िनयंत्रक

गित िरŉɅ स
मानदंड समूह 22 गित 

रेफरɅस चयन

आविृƣ िरŉɅ स
मानदंड समूह 28 फ्रीक्वɅसी 

रेफरɅस चेन



30   प्रोग्राम की िवशेषताएँ

ACS 560 FW_HI.book  Page 30  Friday, December 8, 2017  2:15 PM
प्रोसेस PID सेटपॉइंट और 
फीडबैक İोत का चयन

(p 393)

गित िरŉɅ स
İोत चयन I
(p 388)

आविृƣ िरŉɅ स
İोत चयन और संशोधन

(p 386...387)

गित िरŉɅ स İोत चयन II
(p 389)

गित संदभर् की रैिàपंग और 
शेिपगं

(p 390)

गित तु्रटी की गणना
(p 391)

वेक्टर मोटर कंट्रोल मोड èकेलर मोटर कंट्रोल मोड

गित िनयंत्रक
(p 392)

प्रोसेस PID िनयंत्रक
(p 394)

ŉीक्वɅसी िनयंत्रकगित िनयंत्रक
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 èपीड कंट्रोल मोड
मोटर ड्राइव को िदए गए गित िरŉɅ स का अनुसरण करती है। इस मोड का उपयोग प्रितिक्रया 
के Ǿप मɅ उपयोग की गई अनुमािनत गित के साथ िकया जा सकता है।
èपीड कंट्रोल मोड èथानीय और बाéय कंट्रोल दोनɉ मɅ उपलÞध है। यह केवल वेक्टर मोटर 
कंट्रोल मɅ समिथर्त है।
गित कंट्रोल गित िरŉɅ स Įृंखला का उपयोग करता है। आप पçृठ 170 पर 22 गित रेफरɅस 
चयन समूह मɅ परैामीटर का उपयोग करके गित िरŉɅ स का चयन कर सकते हɇ।

 ŉीक्वɅसी कंट्रोल मोड
मोटर ड्राइव को िदए गए ŉीक्वɅसी िरŉɅ स का अनुसरण करती है। िŉक्वɅसी कंट्रोल èथानीय 
और बाहरी कंट्रोल दोनɉ मɅ उपलÞध है। यह केवल èकेलर मोटर कंट्रोल मɅ समिथर्त है।
ŉीक्वɅसी कंट्रोल ŉीक्वɅसी िरŉɅ स Įृंखला का उपयोग करता है। आप पçृठ 186 पर 28 फ्रीक्वɅसी 
रेफरɅस चेन समूह मɅ पैरामीटर का उपयोग करके ŉीक्वɅसी िरŉɅ स का चयन कर सकते हɇ।

 िवशेष कंट्रोल मोड
उपयुर्क्त कंट्रोल मोड के अलावा, िनàनिलिखत िवशेष कंट्रोल मोड उपलÞध हɇ:
•  PID कंट्रोल संसािधत करɅ। अिधक जानकारी के िलए, अनुभाग प्रिक्रया PID िनयंत्रण (पçृठ 

40 देखɅ)।
•  आपातकालीन ऑफ़ मोड OFF1 और OFF3: ड्राइव पिरभािषत िडक्लेरेशन रɇप और ड्राइव 

मॉɬयूलेशन के साथ बंद हो जाती है ।
•  जॉिगगं मोड: जॉिगगं िसग्नल सिक्रय होने पर ड्राइव शुǾ होती है और पिरभािशत गित तक 

एक्सीलरेट होती है। अिधक जानकारी के िलए, अनुभाग जॉिगगं (पçृठ 54 देखɅ)।
•  पूवर्-चंुबकीयकरण: शुǾ होने से पहले मोटर का DC चंुबकीयकरण अिधक जानकारी के 

िलए, अनुभाग प्री-चंुबकीयकरण (पçृठ 51 देखɅ)।
•  DC होãड: सामाÛय ऑपरेशन के मÚय रोटर को (लगभग) शूÛय गित पर लॉक करना। 

अिधक जानकारी के िलए, अनुभाग DC होãड (पçृठ 51 देखɅ)।
•  प्री-हीिटगं (मोटर हीिटगं): ड्राइव बंद होने पर मोटर को गमर् रखना। अिधक जानकारी के 

िलए, अनुभाग प्री-हीिटगं (मोटर हीिटगं) (पçृठ 52 देखɅ)।
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ड्राइव कंट्रोल प्रोग्राम मुख्य कंट्रोल फ़ंक्शन िनçपािदत करता है, िजसमɅ गित और ŉीक्वɅसी 
कंट्रोल, ड्राइव लॉिजक (शुǾ/बंद), I/O, फीडबैक, संचार और सुरक्षा कायर् शािमल हɇ। कंट्रोल 
प्रोग्राम फ़ंक्शन को पैरामीटर ɮवारा कॉिÛफ़गर और प्रोग्राम िकया जाता है।

 मापदंडɉ के माÚयम से कॉिÛफ़गर करना
पैरामीटसर् सभी मानक ड्राइव संचालन को कॉिÛफ़गर करते हɇ और कंट्रोल पैनल ɮवारा सेट िकए 
जा सकते हɇ
•  जैसा िक अÚयाय िनयंत्रण पैनल का प्रयोग करना ड्राइव कंपोज़र PC टूल मɅ विणर्त है
•  èवचालन िबãडर ड्राइव प्रबंधक, अÚयाय ड्राइव कंपोजर के साथ पैरामीटराईजेशन देखɅ
•  ऑटोमेशन िबãडर ड्राइव मैनेजर, ऑटोमेशन िबãडर ड्राइव मैनेजर के साथ पैरामीटराईजेशन 

देखɅ या
•  फीãडबस इंटरफेस, जैसा िक अÚयायɉ एàबेडडे फीãडबस (EFB) के माÚयम से फीãडबस 

िनयंत्रण मɅ विणर्त है और िकसी फ़ीãडबस एडॉÜटर के माÚयम से फ़ीãडबस का िनयंत्रण.
सभी पैरामीटर सेिटगं्स èवचािलत Ǿप से ड्राइव की èथायी मेमोरी मɅ संग्रहीत हो जाती हɇ। 
हालांिक, यिद एक बाहरी +24 V DC पॉवर सÜलाई का उपयोग क्या जाता है, तो पैरामीटर मɅ 
िकए जाए वाले िकसी भी पिरवतर्न को िकए जाने के बाद तक कंट्रोल यूिनट का शिक्तक्षयन 
करने से पहले, पैरामीटर 96.07 पैरामीटर मैनुअल Ǿप से सहेजɅ का उपयोग कर बलपूवर्क सेव 
की अ×यिधक औशंसा की जाती है।
आवæयक होने पर, पैरामीटर ɮवारा िडफ़ॉãट पैरामीटर 96.06 पैरामीटर िरèटोर मानɉ को 
पुनèथार्िपत िकया जा सकता है।

गित िनयंत्रण
िŉक्वɅसी कंट्रोल
ड्राइव लॉिजक
I/O इंटरफ़ेस

फीãडबस इंटरफ़ेस
सुरक्षा M
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कंट्रोल इंटरफेस
 प्रोग्रामयोग्य एनालॉग इनपुट
कंट्रोल यूिनट मɅ दो प्रोग्रामयोग्य एनालॉग इनपुट होते हɇ। प्र×येक इनपुट को èवतंत्र Ǿप से 
वोãटेज (0/2...10 V) या कंट्रोल यूिनट (फ़मर्वेयर ASCL2 and ASCL4 मɅ) पर िèवच ɮवारा 
करंट (0/4...20 mA) इनपुट के Ǿप मɅ या (फ़मर्वेयर ASCD2 और ASCD4 मɅ) परैामीटर के 
साथ सेट िकया जा सकता है। प्र×येक इनपुट को िफ़ãटडर्, इंवटर् और èकेल िकया जा सकता है।
सेिटगं्स
पैरामीटर समूह 12 èटɇडडर् AI (पçृठ 141).
 प्रोग्रामयोग्य एनालॉग आउटपुट
कंट्रोल यूिनट मɅ दो करंट (0...20 mA) एनालॉग आउटपुट होते हɇ। एनालॉग आउटपुट 1 को 
वोãटेज (0/2...10 V) या कंट्रोल यूिनट पर पर िèवच ɮवारा करंट (0/4...20 mA) आउटपुट 
(फ़मर्वेयर ASCL2 और ASCL4 मɅ) के Ǿप मɅ या पैरामीटर के साथ (फ़मर्वेयर ASCD2 और 
ASCD4  मɅ) पैरामीटर के साथ सेट िकया जा सकता है। एनालॉग आउटपुट 2 हमेशा करंट 
का उपयोग करता है। प्र×येक आउटपुट को िफ़ãटडर्, इनवटर् और èकेल िकया जा सकता है। 
सेिटगं्स
पैरामीटर समूह 13 èटैÖडडर् AO (पçृठ 145).
 प्रोग्राम योग्य िडिजटल इनपुट और आउटपटु
कंट्रोल यूिनट मɅ छह िडिजटल इनपुट होते हɇ।
िडिजटल इनपुट DI5 या DI6 को ŉीक्वɅसी इनपुट के Ǿप मɅ उपयोग िकया जा सकता है। DI5 
का उपयोग फ़मर्वेयर ASCL2 और ASCL4  और DI6 का उपयोग फ़मर्वेयर ASCD2 और 
ASCD4 के साथ िकया जाता है। पैनल केवल उिचत चयन िदखाता है।
सेिटगं्स
पैरामीटर समूह 10 èटɇडडर् DI, RO (पçृठ 135) और 11 èटैÖडडर् DIO, FI, FO (पçृठ 139).
 प्रोग्रामयोग्य ŉीक्वɅसी इनपुट और आउटपुट
िडिजटल इनपुट DI5 या DI6 को ŉीक्वɅसी इनपुट के Ǿप मɅ कॉिÛफ़गर िकया जा सकता है। 
DI5 का उपयोग फ़मर्वेयर ASCD2 और ASCD4  और DI6 का उपयोग फ़मर्वेयर ASCL2 
और ASCL4  के साथ िकया जाता है। पनैल केवल उिचत चयन िदखाता है। 
सेिटगं्स
पैरामीटर समूह 10 èटɇडडर् DI, RO (पçृठ 135) और 11 èटैÖडडर् DIO, FI, FO (पçृठ 139). 
 प्रोग्राम िरले आउटपुट
कंट्रोल यूिनट मɅ तीन िरले आउटपुट होते हɇ। आउटपुट ɮवारा इंिगत िकए जाने वाले िसग्नल 
पैरामीटर ɮवारा चुने जा सकते हɇ।
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सेिटगं्स
पैरामीटर समूह 10 èटɇडडर् DI, RO (पçृठ 135).
 फीãडबस कंट्रोल
ड्राइव को अपने फीãडबस इंटरफेस के माÚयम से कई अलग-अलग èवचालन प्रणािलयɉ से 
कनेक्ट की जा सकती है। अÚयाय एàबेडडे फीãडबस (EFB) के माÚयम से फीãडबस िनयंत्रण 
(पçृठ 341) और िकसी फ़ीãडबस एडॉÜटर के माÚयम से फ़ीãडबस का िनयंत्रण (पçृठ 369) 
देखɅ।
सेिटगं्स
पैरामीटर समूह 50 फीãडबस एडÜेटर (FBA) (पçृठ 251), 51 FBA A सेिटगं्स (पçृठ 255), 
52 FBA A डटेा इन (पçृठ 256), और 53 FBA A डटेा आउट (पçृठ 257) और 58 एàबेडडे 
फीãड (पçृठ 257)।
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एिÜलकेशन कंट्रोल
 िरŉɅ स रɇिपगं
गित और ᯋीक्वᱶ सी िरᯋᱶ स के िलए एक्सीलरेशन और डेिसलरेशन रᱹिपगं समय को अलग-अलग सेट िकया जा 
सकता ह ै(मुख्य मेऊ   ->  मोटर कंटर्ोल)
गित या ŉीक्वɅसी िरŉɅ स के साथ, रɇप को उस समय के Ǿप मɅ पिरभािषत िकया जाता है जो 
वह ड्राइव को शूÛय गित या ŉीक्वɅसी और पैरामीटर46.01 गित èकेिलगं या 46.02 फ्रीक्वɅसी 
èकेिलगं ɮवारा पिरभािषत मान के बीच एक्सीलरेट या डिेसलरेट करने के िलए लेती है। 
उपयोगकतार् बाइनरी İोत जैसे िडिजटल इनपुट का उपयोग कर दो प्रीसेट रɇप सेटɉ के बीच 
िèवच कर सकता है। गित िरŉɅ स के िलए, रɇप का आकार भी िनयंित्रत िकया जा सकता है।
पिरवतर्नीय ढाल
पिरवतर्नीय ढाल िरŉɅ स पिरवतर्न के दौरान गित रɇप की ढाल को िनयंित्रत करता है। इस 
सुिवधा के साथ एक िनरंतर चर रɇप का उपयोग िकया जा सकता है।
पिरवतर्नीय ढाल केवल दरूèथ बाहरी कंट्रोल मɅ समिथर्त है।
सेिटगं्स
पैरामीटर 23.28 पिरवतर्नशील ढलान सक्षम (पçृठ 180) और 23.29 वैिरएबल èलोप रेट 
(पçृठ 180).
िवशेष एक्सीलरेशन/डिेसलरेशन रɇप
जॉिगगं फ़ंक्शन के एक्सीलरेशन/डिेसलरेशन का समय अलग से पिरभािषत िकया जा सकता है; 
अनुभाग जॉिगगं (पçृठ 54) देखɅ।
मोटर पोटɅिशयोमीटर फ़ंक्शन (पçृठ 57) का पिरवतर्न दर समायोÏय है। समान दर दोनɉ 
िदशाओं मɅ लागू होती है।
डिेसलरेशन रɇप को आपातकालीन बंद के िलए पिरभािषत िकया जा सकता है (“Off3” मोड)।
सेिटगं्स

मेनू   --> मोटर कंटर्ोल
• गित िरŉɅ स रɇिपगं: पैरामीटर 23.11...23.15 और 46.01 (पçृठ 178 और 246)।
• ŉीक्वसेी िरŉɅ स रɇिपगं: पैरामीटर 28.71...28.75 और 46.02 (पçृठ 193 और 247)।
• जॉिगगं: पैरामीटर 23.20 और 23.21 (पçृठ 179)।
• मोटर पोटɅिशयोमीटर: पैरामीटर 22.78/22.79 (पçृठ 177)।
• आपातकालीन बंद (“Off3”  मोड): पैरामीटर 23.23 इमरजɅसी èटॉप समय (पçृठ 179).
 िनरंतर गित/ŉीक्वɅसी
िनरंतर गित और ŉीक्वɅसी पूवर्िनधार्िरत िरŉɅ स होते हɇ िजÛहɅ शीघ्रता के साथ सिक्रय िकया जा 
सकता है, उदाहरण के िलए, िडिजटल इनपुट के माÚयम से। गित िनयंत्रण के िलए अिधकतम 
7 गित और ŉीक्वसेी कंट्रोल के िलए 7 िनरंतर ŉीक्वेसी को पिरभािषत करना संभव है।
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चेतावनी: िरŉɅ स कहाँ से आ रहा है इस बात की परवाह िकए बगैर गित और ŉीक्वɅसी 
सामाÛय िरŉɅ स को ओवरराइड करती हɇ।

सेिटगं्स
पैरामीटर समूह 22 गित रेफरɅस चयन (पçृठ 170) और 28 फ्रीक्वɅसी रेफरɅस चेन (पçृठ 186).
 क्रांितक गित/ŉीक्वɅसी  
क्रांितक गितयɉ (िजÛहɅ कभी-कभी “िèकप गितयाँ” कहा जाता है) को एिÜलकेशन के िलए वहाँ 
पूवर्पिरभािषत िकया जा सकता है जहाँ इसके कारण िनिæचत मोटर गितयɉ या गित सीमाओं 
से बचना आवæयक होता है उदाहरण के िलए, यांित्रक दोलन समèयाएँ। 
क्रांितक गित फ़ंक्शन िरŉɅ स को िवèततृ समय के िलए क्रांितक बɇड के अंतगर्त िरŉɅ स को 
ɬवेिलगं से रोकता है। पिरवतर्िनय िरŉɅ स का क्रांितक सीमा मɅ प्रवेश होने पर, फ़ंक्शन का 
आउटपुट तब तक के िलए ŉीज़ होता है। आउटपुट मɅ कोई भी त×काल पिरवतर्न रɇिपगं 
फ़ंक्शन ɮवारा िरŉɅ स Įृंखला मɅ सुचाǾ होता है।
ड्राइव ɮवारा अनुमत आउटपुट गित/ŉीक्वɅसी को सीिमत करने पर, िèथर से एक्सीलरेट करते 
समय यह परम Ûयूनतम क्रांितक गित तक सीिमत करता है (क्रांितक गित िनàन या क्रांितक 
गित िनàन), जब तक िक गित िरŉɅ स ऊपरी क्रांितक गित/ŉीक्वɅसी सीमा से अिधक न हो।
फंक्शन èकेलर मोटर कंट्रोल के िलए ŉीक्वɅसी िरŉɅ स के साथ भी उपलÞध है। फ़ंक्शन का 
इनपुट 28.96 फ्रीक्वɅसी रेफरɅस सिक्रय 7 के ɮवारा िदखाया जाता है ।
उदाहरण
पंखɅ मɅ 540...690 rpm और 1380...1560 rpm की सीमा मɅ कंपन होता है। ड्राइव को इन 
गित सीमाओं से बचाने के िलए,
  पैरामीटर 22.51 मह×वपणूर् गित फंक्शन के िबट 0 को चालू करके क्रांितक गित फ़ंक्शन 

को सेट करɅ, और
 क्रांितक गित सीमा िनधार्िरत करɅ जैसा की ईच ए िदए गए िचत्र मɅ िदखाया गया है।

540

690

1380

1560

1 मानदंड 22.52 = 540 rpm
2 मानदंड 22.53 = 690 rpm
3 मानदंड 22.54 = 1380 rpm
4 मानदंड 22.55 = 1560 rpm

1 2 3 4

मोटर गित (rpm)
(फ़ंक्शन का आउटपुट)

गित फीडबकै (rpm)
(फ़ंक्शन का इनपुट)
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सेिटगं्स
 क्रांितक गित: पैरामीटर 22.51...22.57 (पçृठ 175)
 क्रांितक ŉीक्वɅसी:: पैरामीटर 28.51...28.57 (पçृठ 192)।
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 यूज़र लोड कवर्
यूज़र लोड वक्र (ULC)) एक पयर्वेक्षी फ़ंक्शन प्रदान करता है जो गित और लोड के फ़ंक्शन के 
Ǿप मɅ इनपुट िसग्नल की िनगरानी करता है। 
ULC मɅ ओवरलोड और अंडरलोड वक्र या उनमɅ से िसफर्  एक होता है। प्र×येक वक्र पांच िबदंओंु 
से बना होता है जो गित के फ़ंक्शन के Ǿप मɅ मॉिनटर िकए हुए िसग्नल दशार्ता है। 
ULC यूएलसी की कुछ प्रमुख िवशेषताएं हɇ::
• पांच अंकɉ के आधार पर - अंडर लोड और ओवरलोड वक्र पांच अंकɉ से बनते हɇ जहां अंक 

गित के कायर् के Ǿप मɅ मॉिनटर िसग्नल का प्रितिनिध×व करता है। 
• ओवरलोड और अंडरलोड के िलए चेतावनी और / या दोष - एक चेतावनी और / या गलती 

प्रदिशर्त की जा सकती है, अगर िनगरानी संकेत एक िनधार्िरत समय के िलए ओवरलोड / 
अंडरलोड सीमा पर लगातार रहता है। आप पैरामीटर 37.41 ULC अिधक लोड 
टाइमर/37.42 ULC िनàन लोड टाइमर  मɅ समय िनधार्िरत कर सकते हɇ और पैरामीटर 
37.03 ULC अिधक लोड एक्शन//37.04 ULC िनàन लोड एक्शन मɅ कारर्वाई को 
पिरभािषत कर सकते हɇ। 

• ओवरलोड के िलए के्षत्र आधािरत चेतावनी / गलती -   ओवरलोड के िलए, पांच अंक 
प्र×येक के्षत्र मɅ चार के्षत्रɉ को बनाता है और एक चेतावनी और / या गलती की जा सकती 
है। यह उस गित सीमा को खोजने मɅ मदद करता है जो गलती या चेतावनी का कारण 
बनता है और जांच को तदनुसार िकया जा सकता है।

उदाहरण के िलए, ओवरलोड एक गाँठ मारकर देखा Þलेड पर नजर रखने के िलए इèतेमाल 
िकया जा सकता है या प्रशंसक लोड प्रोफाइल बहुत अिधक हो रही है कंफ़ीयर बेãट या प्रशंसक 
बेãट के लोड िगरने और तोड़ने के िलए मॉिनटर करने के िलए अंडरलोड का उपयोग िकया जा 
सकता है। 
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नीचे दी गई आलेख उपयोगकतार् लोड वक्र मɅ अंडरलोड और ओवरलोड अंक िदखाते हɇ।

उदाहरण
अगर,
• N1 = 300 rpm, पैरामीटर 37.11 ULC गित तािलका िबदं ु1 ɮवारा पिरभािषत 
• N2 = 600rpm, पैरामीटर 37.12 ULC गित तािलका िबदं ु2 ɮवारा पिरभािषत 
• OL1 = 10%, पैरामीटर 37.31 ULC अिधक लोड िबदं ु1 ɮवारा पिरभािषत 
• OL2 = 20%, पैरामीटर 37.32 ULC अिधक लोड िबदं ु2 ɮवारा पिरभािषत 
• पैरामीटर 37.03 = ULC अिधक लोड एक्शन
• ओवरलोड एिक्सस = टाकर्%, परैामीटर 37.02 ULC सुपरिवज़न िसग्नल ɮवारा पिरभािषत 
• ड्राइव की गित = 450 rpm,
अगर वाèतिवक टोक़ पैरामीटर 37.41 ULC अिधक लोड टाइमर. मɅ उãलेिखत अविध के बाद 
15% (िबÛद ु(N1, OL11) और (N2, OL2) के बीच लीनर प्रके्षपन ɮवारा गणना की गई) से 
अिधक है ड्राइव A8B8 सेक्टर 1 मɅ ULC अिधक लोड चेतावनी उ×पÛन करता हैI 
पैरामीटर 37.03 के Ǿप मɅ सेट िकया गया है, तो कोई चेतावनी उ×पÛन नहीं है चयिनत नहींI
सेिटगं्स
पैरामीटर समूह 37 यूज़र लोड कवर् (पçृठ 225)।

ओवरलोड

अंडरलोड 

अनुमोिदत ऑपरेिटगं के्षत्र

37.11, 37.31
(N1, OL1)

37.11, 37.21 

37.12, 37.32
N2, OL2

37.12, 37.22

37.13, 37.33
N3, OL3

37.13, 37.23 

37.14, 37.34
(N4, OL4)

37.14, 37.24

37.15, 37.35
(N5, OL5)

37.15, 37.25

 ओवरलोड/अंडरलोड एिक्सस (करंट% या टाकर्%)

गित, N (rpm)

Sector 1 Sector 2 Sector Sector 4
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 प्रिक्रया PID िनयंत्रण
ड्राइव मɅ एक अंतिनर्िहत प्रिक्रया PID िनयंत्रक होता है, जो प्रिक्रया चर को िनयंित्रत करता है 
जैसे िक कंटेनर मɅ पाइप या द्रव èतर का दाब या प्रवाह।
प्रिक्रया PID कंट्रोलर मɅ िनàनिलिखत िवशेषताएं होती हɇ:
 गित िरŉɅ स के िवकãप के Ǿप मɅ प्रिक्रया िरŉɅ स/सेटÜवॉइंट का उपयोग करता है
 वाèतिवक मान या प्रिक्रया फ़ीडबैक ड्राइव के िलए इनपुट होता है
 मापी गई प्रिक्रया मात्रा (वाèतिवक मान) को वांिक्चत èतर पर बाअए रखने के िलए PID 

कंट्रोल ड्राइव की गित को समायोिजत करता है। 
 प्रिक्रया फ़ीडबैक के अनुसार अपने संचालन को समायोिजत करने के िलए ड्राइव को सक्षम 

करता है। इस प्रकार उपयोगकतार् को गित/िरŉेस सेट करने की आवæयकता नहीं होती है।
ड्राइव मɅ प्रिक्रया PID कंट्रोलर के दो पूणर् सेट होते हɇ िजनका उपयोग आवæयक होने पर अÛय 
के èथान पर िकया जा सकता है। पैरामीटर देखɅ 40.57 PID सेट1/सेट2 चयन।
नीचे िदया गया सरलीकृत Þलॉक आरेख प्रिक्रया PID कंट्रोल  िदखाता है। अिधक िवèततृ 
Þलॉक आरेख के िलए, पçृठ 393 और 394 देखɅ।

Úयान दɅ: प्रिक्रया PID कंट्रोल केवल बाहरी िनयंत्रण èथान EXT2 मɅ ही उपलÞध होता है। 
अनुभाग देखɅ èथानीय कंट्रोल बनाम बाéय कंट्रोल (पçृठ 25)।

प्रोसेस PID

AI1 वाèतिवक 
मान 

संसािधत 
करɅ

AI2
• • •
FBA

सेटÜवॉइंट

गित या ŉीक्वɅसी 
िरŉɅ स Įृंखलािफ़ãटर करɅ

सीमा
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प्रिक्रया PID कंट्रोल के िलए èलीप और बूèट फ़ंक्शन
èलीप फ़ंक्शन PID िनयंित्रत एिÜलकेशन के िलए उिचत हɇ जहाँ प्रिक्रया की मांग अक्सर 
पिरवितर्त होती है। उदाहरण के िलए, साफ पानी पिàपगं िसèटम जहां उपभोग िभÛन होता है, 
जैसे िक साफ पानी पिàपंग िसèटम। 
उदाहरण: एक पिàपंग िसèटम पर िवचार करɅ िजसमɅ ड्राइव दबाव बूèट पंप को िनयंित्रत करता 
है और िसèटम की प्रिक्रया की मांग रात मɅ कम होती है। नीचे िदए गए चरण समय आरेख 
(पçृठ 42) के साथ पंप संचालन का वणर्न करते हɇ। 
1. चंूिक मांग कम है, इसिलए प्रिक्रया PID कंट्रोलर मोटर की गित को कम करता है तािक 

िसèटम की आवæयकता को पूरा िकया जा सके।
2. पाइपɉ मɅ प्राकृितक हािन और कम गित पर सɅिट्रÝयूगल पàप की कम दक्षता के कारण, 

मोटर धीरे-धीरे घूमती रहती है।
3. चंूिक मांग कम है, इसिलए प्रिक्रया PID कंट्रोलर मोटर की गित को कम करता है तािक 

िसèटम की आवæयकता को पूरा िकया जा सके। 
4. पाइपɉ मɅ प्राकृितक हािन और कम गित पर सɅिट्रÝयूगल पàप की कम दक्षता के कारण, 

मोटर धीरे-धीरे घूमती रहती है।
5. फ़ंक्शन धीमे रोटेशन का पता लगाता है और èलीप िवलंब समय बीत जाने के बाद िकसी 

भी अनावæयक पिàपंग को रोकता है।
6. अभी भी दबाव की िनगरानी करते हुए, ड्राइव èलीप मोड मɅ चला जाता है।
 जब दबाव पूवर्िनधार्िरत Ûयूनतम èतर के नीचे पहँुच जाता है और वेकअप िवलंब समय बीत 
जाने पर पिàपंग पुन: प्रारंभ हो जाती है। 
उपयोगकतार् बèूट कायर्क्षमता ɮवारा PID èलीप का समय बढ़ा सकता है। ड्राइव के èलीप मोड 
मɅ प्रवेश करने से पहले बèूट कायर्क्षमता पूवर् िनधार्िरत समय के िलए प्रिक्रया सेटÜवॉइंट मɅ 
वɮृिध करती है।
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èलीप और बूèट फ़ंक्शन - समय आरेख

टै्रक करना
टै्रिकंग मोड मɅ, PID Þलॉक आउटपुट को सीधे पैरामीटर 40.50 (या 41.50) सेट 1 टै्रिकंग 
रेफरɅस चयन के मान पर सेट िकया जाता है । PID कंट्रोलर के आंतिरक I टमर् को इस प्रकार 
सेट िकया जाता है िजससे िक आउटपटु पर िकसी भी ट्रािजएंट को जाने की अनुमित न दी 
जाए, इसिलए जब टै्रिकंग मोड बायां होता है, तब सामाÛय प्रिक्रया िनयंत्रण संचालन को िबना 
िकसी मह×वपूणर् धक्के के िबना पुनरारंभ िकया जा सकता है।
सेिटगं्स

मुख्य मेनू '  कनैक्शन मैक्रो PID or मुख्य मेनू पूणर् परैामीटर िलèट   पैरामीटर 

वेक-अप èतर
(सेटÜवॉइंट - वेक अप िवचलन [40.47])

t < tsd

मोटर गित

वाèतिवक मान:

बंद करɅ

tsd = èलीप िवलंब (40.44)

èलीप लेवल 
(40.43)

प्रारंभ करɅ

वेक-अप िवलंब 
(40.48)

tsd

सेटÜवॉइंट

समय

èलीप बèूट चरण (40.46)

èलीप मोड

èलीप बूèट समय (40.45)

समय

समय

गैर इÛवटȶड
(40.31 = उãटा नहीं िकया (रेफरेÛस -

वेक-अप èतर
(सेटÜवॉइंट + वेक अप िवचलन [40.47])

वाèतिवक मान

समय

उãटा (40.31 = उãटा िकया (फीडबैक - 
रेफरेÛस))
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96.04 ।
 पैरामीटर समूह 40 प्रोसेस PID सेट 1 (पçृठ 228) और 41 प्रोसेस PID सेट 2 (पçृठ 

239)।
 िनयतकालीक फ़ंक्शन
िनयतकालीक फ़ंक्शन ड्राइव को कॉिÛफ़गर करने मɅ सक्षम करता है तािक सÜताह के िकसी भी 
िदन वांिछत समय पर èवचािलत फ़ंक्शन िनçपािदत िकए जा सकɅ । फ़ंक्शन मɅ 12 टाइमर, 
अपवाद िदन की सेिटगं और बूèट समय सेिटगं्स होती हɇ जो िसèटम मɅ आवæयक वांिछत 
ऑपरेशन को कॉिÛफ़गर करने मɅ मदद करता है। 
सेिटगं्स
पैरामीटर समूह 34 समयबɮध फंक्शनs (पçृठ 211)।
 मेकिनकल ब्रके िनयंत्रण
ड्राइव के बंद होने पर या पॉवर न िकए जाए पर, शूÛय गित पर मोटर और चािलत मशीनरी 
को होãड करने के िलए यांित्रक ब्रेक का उपयोग िकया जाता है। ब्रेक कंट्रोल लॉिजक पैरामीटर 
समूह 44 मेकिनकल ब्रेक िनयंत्रण और साथ ही कई बाहरी िसग्नल की सेिटगं का Úयान 
रखता है और पçृठ 44 पर िदए गए आरेख मɅ प्रèतुत िèथितयɉ के बीच èथानांतिरत होता है। 
िèथित आरेख के नीचे दी गई तािलकाओं मɅ िèथितयɉ और ट्रांिज़शन का िववरण िदया गया 
है। पçृठ 45 पर समय आरेख, क्लोज़-ओपन-क्लोज़ अनुक्रम का एक उदाहरण िदखाता है।
ब्रेक कंट्रोल लॉिजक के इनपुट
ड्राइव (06.16 ड्राइव èटेटस शÞद 1 का िबट 5) का प्रारंभ कमांड ब्रके कंट्रोल लॉिजक का मुख्य 
िनयंत्रण İोत है।
ब्रेक कंट्रोल लॉिजक के आउटपुट
मैकेिनकल ब्रके को परैामीटर 44.01 ब्रके िनयंत्रण िèथित के िबट 0 ɮवारा िनयंित्रत िकया 
जाता है। इस िबट को िरले आउटपुट (या आउटपुट मोड मɅ िडिजटल इनपुट/आउटपुट) के İोत 
के Ǿप मɅ चुना जाना चािहए, इसके बाद इसे िरले के माÚयम से ब्रेक एंटुएटर से तार ɮवारा 
जोड़ा जाता है। पçृठ 45 पर वायिरगं का उदाहरण देखɅ।
िविभÛन िèथितयɉ मɅ ब्रेक कंट्रोल लॉिजक, मोटर को होãड करने या गित को कम करने के 
िलए ड्राइव िनयंत्रण लॉिजक का अनुरोध करेगा। ये अनुरोध पैरामीटर 44.01 ब्रेक िनयंत्रण 
िèथित मɅ िदखाई देते हɇ।
सेिटगं्स
पैरामीटर समूह 44 मेकिनकल ब्रेक िनयंत्रण (पçृठ 242)।
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ब्रेक िसèटम आरेख

िèथित का िववरण
िèथित नाम िववरण
ब्रेक अक्षम ब्रेक िनयंत्रण अक्षम है (पैरामीटर 44.06 ब्रेक िनयंत्रण सक्षम = 0, और 44.01 ब्रके 

िनयंत्रण िèथित b4 = 0)। खुला िसग्नल सिक्रय है (44.01 ब्रेक िनयंत्रण िèथित b0 = 
1)।

ब्रेक ओपिनगं: ब्रेक को खोलने का अनुरोध िकया गया है। (44.01 ब्रेक िनयंत्रण िèथित b2 = 1)। खुले 
िसग्नल को सिक्रय कर िदया गया है (44.01 ब्रेक िनयंत्रण िèथित b0 सेट है)। 44.08 
ब्रेक खोलने मɅ देरी åयतीत न हो जाने तक गित कंट्रोल ɮवारा लोड को बनाए रखा जाता 

है।
ब्रेक ओपन ब्रेक खुला है (44.01 ब्रके िनयंत्रण िèथित b0 = 1)। होãड अनुरोध को हटा िदया गया 

है (44.01 ब्रेक िनयंत्रण िèथित b2 = 0), और ड्राइव को िरŉɅ स का पालन करने की 
अनुमित दी गई है।

ब्रेक क्लोिज़ंग:
ब्रेक क्लोिज़ंग प्रतीक्षा ब्रेक को बंद करने का अनुरोध िकया गया है ड्राइव लॉिजक से गित को कम कर उसे बंद 

करने का अनुरोध िकया गया है (44.01 ब्रेक िनयंत्रण िèथित b3 = 1)। खुले िसग्नल 
को सिक्रय रखा गया है (44.01 ब्रेक िनयंत्रण िèथित b0 = 1)। जब तक मोटर गित 
इससे कम नहीं होती तब तक ब्रेक लॉिजक 44.14 ब्रेक बंद करने का èतर िèथित मɅ 

बना रहेगा।
ब्रेक क्लोिजंग िवलंब समापन िèथितयां पूणर् हो गई हɇ। खुले िसग्नल को िनिçक्रय कर िदया गया है (44.01 

ब्रेक िनयंत्रण िèथित b0 ? 0)। रɇप-डाउन अनुरोध को बनाए रखा गया है (44.01 ब्रेक 
िनयंत्रण िèथित b3 = 1)। 44.13 ब्रेक बंद करने मɅ देरी के åयतीत न हो जान ेतक ब्रेक 

लॉिजक इस िèथित मɅ बना रहेगा।
इस समय, लॉिजक ब्रेक बंद िèथित की ओर आगे बढ़ता है।

ब्रेक बंद ब्रेक बंद है (44.01 ब्रेक िनयंत्रण िèथित b0 = 0)। यह आवæयक नहीं है िक ड्राइव 
आपिरवतर्नीय हो।

ब्रके क्लोिजंग िवलंब

ब्रेक क्लोिज़ंग प्रतीक्षा

ब्रेक अक्षम ब्रके ओपिनगंब्रेक बंद

ब्रके ओपनब्रेक क्लोिज़ंग

(िकसी भी िèथित से)

1

(िकसी भी िèथित से)

2

3

4

6

5

5

6

7

8

3

9
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 िèथित पिरवतर्न की िèथित ( )

समय आरेख
नीचे िदया गया सरलीकृत समय आरेख ब्रेक कंट्रोल फ़ंक्शन के संचालन को दशार्ता है। ऊपर 
िदए गए िèथित आरेख को देखɅ। वायिरगं के उदाहरण

नीचे िदया गया िचत्र ब्रेक कंट्रोल वायिरगं का उदाहरण दशार्ता है। ब्रेक कंट्रोल हाडर्वेयर और 
वायिरगं को मांगना और ग्राहक ɮवारा इंèटॉल िकया जाना है।

चेतावनी! सुिनिæचत करɅ िक मशीनरी िजसमɅ ब्रेक कंट्रोल फ़ंक्शन वाली ड्राइव को 
एकीकृत िकया गया है, वह किमर्यɉ के सुरक्षा िनयमɉ को परूा करती हो। Úयान दɅ िक 

1 ब्रेक िनयंत्रण अक्षम (पैरामीटर 44.06 ब्रेक िनयंत्रण सक्षम ? 0)।
2 06.11 मुख्य िèथित शÞद, िबट 2 = 0।
3 ब्रेक को खोलने का अनुरोध िकया गया है।
4 44.08 ब्रेक खोलने मɅ देरी बीत गया है।
5 ब्रके को बदं करने का अनुरोध िकया गया है।
6 मोटर गित क्लोिज़ंग गित 44.14 ब्रेक बंद करने का èतरसे कम है।
7 44.13 ब्रेक बंद करने मɅ देरी बीत गया है।
8 ब्रेक को खोलने का अनुरोध िकया गया है।
9 ब्रेक िनयंत्रण सक्षम (पैरामीटर 44.06 ब्रेक िनयंत्रण सक्षम ? 1).

n

tmd मोटर चुंबकीयकरण िवलंब
tod ब्रेक ओपन िवलंब (पैरामीटर 44.08 ब्रेक खोलने मɅ देरी)
ncs ब्रेक बंद गित (पैरामीटर 44.14 ब्रेक बंद करने का èतर)

tcd ब्रके बंद िवलंब (पैरामीटर 44.13 ब्रेक बंद करने मɅ देरी)
BCW ब्रके क्लोिज़ंग प्रतीक्षा
BCD ब्रके क्लोिजंग िवलंब

प्रारंभ कमांड
(06.16 b5)
आपिरवतर्नीय
(06.16 b6)

1 2 3 4 5 6 7 8

(06.11 b2) रेफरɅस के
िलए तैयार
गित िरŉɅ स

ब्रेक कंट्रोल िसग्नल
(44.01 b0)

बंद अनुरोध पर रɇप
(44.01 b3)

होãड बदं अनुरोध
(44.01 b2)

tod

ncs

ब्रेक बंदिèथित ब्रेक बंदब्रके ओपनब्रेक ओपिनगं ब्रेक क्लोिज़ंग
BCW BCD

tmd
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िŉक्वɅसी कनवटर्र (एक पूणर् ड्राइव मॉɬयूल या एक बुिनयादी ड्राइव मॉɬयूल,  जैसा िक 
IEC/EN 61800-2 मɅ पिरभािषत िकया गया है) यूरोपीय मशीनरी िनदȶशक और संबंिधत 
सामंजèय मानकɉ मɅ उिãलिखत सुरक्षा उपकरण के अनुǾप नहीं माना जाता है। अत:,  परूी 
मशीनरी की किमर्यɉ की सुरक्षा िविशçट ŉीक्वɅसी कनवटर्र सुिवधा (जैसे ब्रेक कंट्रोल फ़ंक्शन) 
पर आधािरत नहीं होनी चािहए, बिãक इसे एिÜलकेशन िविशçट िविनयमɉ मɅ पिरभािषत 
अनुसार लागू िकया जाना चािहए।

ब्रेक को परैामीटर 44.01 ब्रके िनयंत्रण िèथित के िबट 0 ɮवारा िनयंित्रत िकया जाता है। इस 
उदाहरण मɅ, पैरामीटर 10.24 RO1 सोसर् को ब्रेक िनàनांड इस पर सेट िकया जाता है (अथार्त 
44.01 ब्रेक िनयंत्रण िèथित का िबट 0 ।

मोटर

M

115/230 VAC

डर्ाइव िनयंतर्ण यूिनट

मेकिनकल ब्रेक

ब्रके कंट्रोल हाडर्वेयर

आपातकालीन ब्रेक

X8

20 RO1A
19 RO1C
21 RO1B
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मोटर िनयंत्रण
 मोटर प्रकार
ड्राइव अिसकं्रोनस AC प्रेरण का समथर्न करता है।

 मोटर पहचान
वेक्टर िनयंत्रण का प्रदशर्न मोटर èटाटर्-अप के दौरान िनधार्िरत सटीक मोटर मॉडल पर 
आधािरत होता है।
पहली बार प्रारंभ कमांड िदए जाने पर मोटर पहचान चंुबकीयकरण èवचािलत Ǿप से 
िनçपािदत होता है। पहली बार प्रारंभ िकए जाने पर, शूÛय गित पर मोटर का कुछ सेकंड के 
िलए चंुबकीयकरण िकया जाता है और मोटर केबल रेिज़èटɅस को इसिलए मापा जाता है तािक 
मोटर मॉडल को िनिमर्त िकए जाने की अनुमित दी जा सके। यह पहचान पɮधित अिधकांश 
एिÜलकेशन के िलए उपयुक्त है।
मांग की जा रही एिÜलकेशन मɅ एक पथृक पहचान रन (ID रन) िनçपािदत िकया जा सकता 
है।
सेिटगं्स
99.13 आइडɅिटिफकेशन चलाने का अनुरोध (पçृठ 285).
 èकेलर मोटर कंट्रोल
èकेī मोटर कंट्रोल ही िडफॉãट मोटर कंट्रोल िविध है। èकेलर कंट्रोल मोड मɅ, ड्राइव को 
ŉीक्वɅसी िरŉɅ स ɮवारा िनयंित्रत िकया जाता है। T
िनàन पिरिèथितयɉ मɅ èकेलर मोटर कंट्रोल मोड को सिक्रय करने की अनुशंसा की गई है:
 अगर सटीक नॉिमनल मान उपलÞध नहीं हɇ या कमीशिनगं के बाद ड्राइव को िविभÛन 

मोटसर् चलाने की जǾरत है।
 यिद एक छोटा कमीशिनगं समय आवæयक है।
 अगर ID चलाने की आवæयकता नहीं है।
 मãटीमोटर िसèटम मɅ: 

 अगर मोटसर् के बीच लोड का समान Ǿप से साझा नहीं िकया जाता है।
 अगर मोटसर् िविभÛन आकार की हɇ
 अगर मोटर पहचान के बाद मोटसर् को बदला जाएगा (ID रन)

 यिद मोटर का नॉिमनल करंट ड्राइव के नॉिमनल आउटपुट करंट के 1/6 से कम हो
 यिद ड्राइव का प्रयोग मोटर के िबना कनेक्ट हुए िकया जाता हो (उदाहरण के िलए, 

परीक्षण उɮदेæयɉ के िलए)।
 यिद ड्राइव èटेप-अप ट्रांसफॉमर्र के माÚयम से मÚयम वोãटेज वाली मोटर को चलाती है।
 यिद ड्राइव साइन िफ़ãटर से लैस है।
Úयान दɅ: वेक्टर िनयंत्रण का प्रदशर्न èकेलर िनयंत्रण मɅ प्राÜत नहीं िकया जाता है। 
अनुभाग ड्राइव के ऑपरेिटगं मोड भी देखɅ।(पçृठ 29).
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èकेलर मोटर िनयंत्रण के िलए IR क्षितपूितर्
IR क्षितपूितर् (िजसे वोãटेज बूèट के नाम से 
भी जाना जाता है) केवल तभी उपलÞध होती 
है जब मोटर िनयंत्रण मोड èकेलर हो। जब 
IR क्षितपूितर् सिक्रय हो, ड्राइव कम गित पर 
मोटर को अितिरक्त वोãटेज बूèट देती है। 
IR क्षितपूितर् पॉिजिटव िडèÜलेसमɅट पàप 
जैसे अनुप्रयोगɉ मɅ उपयोगी होती है, िजनके 
िलए हाई ब्रेक-अवे टॉकर्  की आवæयकता 
होती है।
Úयान दɅ: वेक्टर िनयंत्रण मɅ IR क्षितपूितर् 
संभव या आवæयक नहीं होती है। क्षितपूितर् 
èवचािलत Ǿप लागू होती है।
सेिटगं्स
 पैरामीटर 97.13 IR कॉपंेÛसेशिन (पçृठ 282)

 मुख्य मेनू '  मोटर डटेा or मुख्य मेनू  पूणर् पैरामीटर िलèट पैरामीटर 99.04.
 पैरामीटर समूह 28 फ्रीक्वɅसी रेफरɅस चेन (पçृठ 186)।
 वेक्टर िनयंत्रण
वेक्टर िनयंत्रण मोटर िनयंत्रण मोड होता है िजसका प्रयोग उÍच िनयंत्रण सटीकता की 
आवæयकता वाले अनुप्रयोगɉ मɅ िकया जाता है। इसके िलए èटाटर्अप पर आइडɅिटिफकेशन रन 
की आवæयकता होती है। वेक्टर िनयंत्रण का उपयोग सभी अनुप्रयोगɉ मɅ िकया जाता है, 
उदाहरण के िलए साइन िफ़ãटर।
वेक्टर िनयंत्रण èटेटर Ýलक्स और मोटर टॉकर्  मान पर आधािरत होता है। 
• èटेटर Ýलक्स की गणना वेक्टर èपेस मɅ मोटर वोãटेज को एकीकृत कर की जाती है। 
 èटेटर Ýलक्स के अनुमान मɅ मोटर के पहचाने गए मॉडल का प्रयोग कर सुधार िकया 

जाता है।
• मोटर टॉकर्  की गणना èटेटर Ýलक्स और रोटर करंट के क्रॉस उ×पाद के Ǿप मɅ की जाती 

है।
दोनɉ मान आउटपुट सेमीकंडक्टर िèविचगं को िनयंित्रत कर प्राÜत िकए जा सकते हɇ। आउटपुट 
ŉीक्वɅसी केवल तभी बदलती है जब èटेटर Ýलक्स के वाèतिवक मान और मोटर टॉकर्  मɅ अंतर 
उनके िरŉɅ स मान से अनुमत िहèटैिरसीस से अिधक हो। टॉकर्  िनयंत्रक के िलए िरŉɅ स मान 
गित िनयंत्रक से या सीधे बाहरी टॉकर्  िरŉɅ स İोत से आता है।
नोɪस: 
• वाèतिवक मोटर शाÝट गित मोटर िनयंत्रण के िलए आवæयक नहीं होती है। 
• वेक्टर िनयंत्रण के िलए DC वोãटेज और दो मोटर फेज़ करंट के माप की भी आवæयकता 

होती है।
पारंपिरक िनयंत्रण से वेक्टर िनयंत्रण मɅ अंतर इस प्रकार से है:

मोटर वोãटेज

f (Hz)

IR पूितर्

कोई क्षितपिूतर् नहीं
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- टॉकर्  िनयंत्रण पॉवर िèवच िनयंत्रण के समय èतर के बराबर काम करता है।
- अलग से वोãटेज और ŉीक्वɅसी िनयंित्रत PWM मॉɬयूलेटर नहीं होता है।
- आउटपुट èटेज िèविचगं मोटर की िवɮयुत ्चंुबकीय अवèथा पर आधािरत होती है।
- सबसे बिढ़या मोटर िनयंत्रण सटीकता एक अलग मोटर को सिक्रय कर प्राÜत की जाती है। 
आइडɅिटिफकेशन रन (सामाÛय आईडी रन)।
अनुभाग गित पिूरत èटॉप भी देखɅ।(पçृठ 57).
सेिटगं्स

मुख्य मेनू  '  मोटर डेटा or मुख्य मेनू   पूणर् परैामीटर िलèट    पैरामीटर 
99.04.
 पैरामीटर 99.13 आइडɅिटिफकेशन चलाने का अनुरोध (पçृठ 285).
 गित िनयंत्रण प्रदशर्न आंकड़े
नीचे तािलका गित िनयंत्रण के िलए िविशçट प्रदशर्न आंकड़ ेदशार्ती है।

 पॉवर लॉस राइड-थ्रू
पçृठ पर अंडरवोãटेज िनयंत्रण (पॉवर लॉस राइड-थू्र)  अनुभाग देखɅ 57।
 U/f  अनुपात
U/f फंक्शन केवल èकेलर मोटर िनयंत्रण मोड मɅ उपलÞध है, जो ŉीक्वɅसी िनयंत्रण का 
उपयोग करता है।
इस फंक्शन मɅ िनàनिलिखत मोड हɇ:
 सीधा
 वगीर्कृत मोड।

100

t (s)

T
TN

(%)

Tभार

nact-nref
nN

के्षतर्फल < 10% s

TN = रेटेड मोटर टॉकर्
nN = रेटेड मोटर गित
nact = वाèतिवक गित
nref = गित िरŉɅ स

गित िनयंत्रण प्रदशर्न
èटेिटक सटीकता 20% मोटर नॉिमनल िèलप
डाइनेिमक सटीकता < 100% टॉकर्  èटेप के साथ 

10% s (िडफ़ॉãट गित 
िनयंत्रक ɪयिूनगं के साथ)

ɪयनू िकया गया गित 
िनयंत्रक

<100% टॉकर्  èटेप के साथ 
2% s
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रैिखक मोड
रैिखक मोड मɅ, वोãटेज संबंध ŉीक्वɅसी का अनुपात फीãड कमज़ोर करने वाले िबदं ुके नीचे 
िèथर होताहै। इसका प्रयोग कांèटɅट टॉकर्  अनुप्रयोगɉ मɅ िकया जाता है जहाँ संपूणर् ŉीक्वɅसी 
सीमा मɅ मोटर के रेटेड टॉकर्  पर या िनकट टॉकर्  पैदा करना ज़Ǿरी हो सकता है।
वगीर्कृत मोड 
वगीर्कृत मोड (िडफ़ॉãट) मɅ, वोãटेज संबंध ŉीक्वɅसी का अनुपात फीãड कमज़ोर करने वाले िबदं ु
के नीचे ŉीक्वɅसी के वगर् के बढ़ने के साथ बढ़ता है। इसका िवशेष Ǿप से उपयोग सɅट्रीÝयुगल 
पàप या फैन अनुप्रयोगɉ मɅ िकया जाता है। इन अनुप्रयोगɉ के िलए, आवæयक टॉकर्  ŉीक्वɅसी 
के साथ वगर् के संबंध का अनुसरण करती है। इसिलए, यिद वगर् संबंध के प्रयोग ɮवारा वोãटेज 
मɅ पिरवतर्न िकया जाता है, तो मोटर इन अनुप्रयोगɉ मɅ बेहतर कायर्क्षमता और कम शोर के 
साथ कायर् करती है।
U/f फंक्शन का उपयोग ऊजार् अनुकूलन के साथ नहीं िकया जा सकता है। यिद पैरामीटर 
45.11 ऊजार् ऑिÜटमाइज़र सक्षम करɅ पर सेट हो, तो पैरामीटर 97.20 U/F अनुपात पर 
Úयान नहीं िदया जाता है।
सेिटगं्स
पैरामीटर 97.20 U/F अनुपात (पçृठ 282).
 Ýलक्स ब्रेिकंग
मोटर मɅ चंुबकीयकरण के èतर को ऊपर उठा कर ड्राइव बिढ़या डीसेलेरेशन प्रदान कर सकती 
है। मोटर Ýलक्स को बढ़ा कर, ब्रिेकंग के दौरान पैदा ऊजार् को मोटर थमर्ल ऊजार् मɅ बदला जा 
सकता है।

TBr
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60
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मोटर गित

कोई Ýलक्स ब्रिेकंग नहीं

Ýलक्स ब्रेिकंग

TBr = ब्रेिकंग टॉकर् = 100 Nm

Ýलक्स ब्रेिकंग

कोई Ýलक्स ब्रेिकंग नहीं
t (s) f (Hz)
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ड्राइव Ýलक्स ब्रेिकंग के दौरान भी लगातार मोटर की िèथित पर िनगरानी रखती है। इसिलए, 
Ýलक्स ब्रेिकंग का उपयोग मोटर को बंद करने और गित बदलने दोनɉ के िलए िकया जा 
सकता है। Ýलक्स ब्रेिकंग के अÛय लाभ हɇ:
 ब्रेिकंग èटॉप कमांड देने के तुरंत बाद आरंभ हो जाती है। इस फंक्शन को ब्रेिकंग आरंभ 

करने से पहले Ýलक्स कम होने की प्रतीक्षा करने की आवæयकता नहीं होती है।
 इंडक्शन मोटर की ठंडक कुशल होती है। मोटर का èटेटर करंट Ýलक्स ब्रेिकंग के दौरान 

बढ़ता है, रोटर करंट नहीं। èटेटर रोटर के मुकाबले Ïयादा कुशलता से ठंडा होता है।
 Ýलक्स ब्रिेकंग का प्रयोग इंडक्शन मोटरɉ और èथायी मैग्नेट िसकं्रोनस मोटरɉ के साथ 

िकया जा सकता है।
ब्रेिकंग पॉवर के  दो èतर उपलÞध हɇ:
 हãकी ब्रिेकंग Ýलक्स ब्रेिकंग अक्षम होने की िèथित की तुलना मɅ तेज़ डीसेलेरेशन प्रदान 

करती है। मोटर का Ýलक्स èतर मोटर की अ×यिधक हीिटगं को रोकने तक सीिमत होता 
है। 

 पूरी ब्रेिकंग लगभग सभी उपलÞध करंट का उपयोग यांित्रक ब्रेिकंग ऊजार् को मोटर थमर्ल 
ऊजार् मɅ बदलने के िलए करती है। ब्रेिकंग समय हãकी ब्रेिकंग की तुलना मɅ कम होता है। 
चक्रीय उपयोग मɅ, मोटर अ×यिधक गमर् हो सकती है।

चेतावनी: Ýलक्स ब्रेिकंग ɮवारा उ×पÛन थमर्ल ऊजार् को अवशोिषत करने के िलए मोटर 
का रेटेड होना आवæयक होता है।

सेिटगं्स
पैरामीटर 97.05 Ýलक्स ब्रेिकंग (पçृठ 281).
 DC मैग्नेटाइज़ेशन
मोटर èटाटर्/रोटेशन/टॉप के अलग-अलग चरणɉ के िलए ड्राइव मɅ िविभÛन चंुबकीयकरण कायर् 
होते हɇ: प्री-चंुबकीयकरण, DC होãड, पोèट-चंुबकीयकरण और प्री-हीिटगं (मोटर हीिटगं)।
प्री-चंुबकीयकरण
प्री-चंुबकीयकरण का अथर् है शुǾ करने से पहले मोटर का DC चंुबकीयकरण। चुने गए èटाटर् 
मोड (21.01 èटाटर् मोड या 21.19 èकेलर èटाटर् मोड), पर िनभर्र करते हुए, प्री-चंुबकीयकरण 
का उपयोग मोटर के 200% नॉिमनल टॉकर्  तक सबसे अिधक संभव ब्रेकवे टॉकर्  की गारंटी के 
िलए िकया जा सकता है। प्री-चंुबकीयकरण समय (21.02चंुबकीकरण समय) को एडजèट कर, 
मोटर èटाटर् को िसÛक्रोनाइज़ करना संभव होता है, उदाहरण के िलए, यांित्रक ब्रेक को िरलीज़ 
करना।
सेिटगं्स
पैरामीटर 21.01 èटाटर् मोड, 21.19 èकेलर èटाटर् मोड, 21.02 चंुबकीकरण समय
DC होãड
यह फंक्शन सामाÛय कायर् के बीच मɅ रोटर को (लगभग) शूÛय गित पर लॉक करना संभव 
बनाता है। DC होãड पैरामीटर 21.08 DC करंट कंट्रोल ɮवारा सिक्रय िकया जाता है। जब 
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िरŉɅ स और मोटर गित दोनɉ एक िनिæचत èतर (पैरामीटर 21.09 DC होãड èपीड), से नीचे 
िगरती है, तो ड्राइव साइनसोइडल करंट पैदा करना बंद कर देती है और मोटर मɅ DC करंट 
डालना शुǾ कर देती है। करंट पैरामीटर 21.10 DC करंट रेफरɅस ɮवारा िनधार्िरत िकया जाता 
है। जब िरŉɅ स पैरामीटर 21.09 DC होãड èपीड, से अिधक हो जाए, ड्राइव का सामाÛय कायर् 
जारी रहता है।

सेिटगं्स
पैरामीटर 21.08 DC करंट कंट्रोल और 21.09 DC होãड èपीड
पोèट-मैग्नेटाइज़ेशन
यह फंक्शन मोटर को बंद होने की िनिæचत अविध (पैरामीटर 21.11 चुàबकीकरण के बाद का 
समय) के िलए मैग्नेटाइज करता है। ऐसा मशीनरी को भार के समय चलाने से रोकने के िलए 
िकया जाता है, उदाहरण के िलए यांित्रक ब्रेक लगाए जाने से पहले। पोèट-चंुबकीयकरण 
पैरामीटर 21.08 DC करंट कंट्रोल ɮवारा सिक्रय होता है। चंुबकीयकरण करंट परैामीटर 21.10 
DC करंट रेफरɅस ɮवारा िनधार्िरत िकया जाता है।
Úयान दɅ: पोèट-चंुबकीयकरण केवल तभी उपलÞध होता है जब रैàप èटॉप को चुना जाता है 
(पैरामीटर 21.03 èटॉप मोड देखɅ)। पोèट-चंुबकीयकरण केवल वेक्टर िनयंत्रण मɅ समिथर्त होती 
है।
सेिटगं्स
पैरामीटर 21.03 èटॉप मोड (पçृठ 163), 21.08 DC करंट कंट्रोल और 21.11 प्री-हीिटगं 
इनपुट सोसर्.
प्री-हीिटगं (मोटर हीिटगं)
प्री-हीिटगं फंक्शन मोटर को गरम रखता है और ड्राइव के बंद होने पर मोटर मɅ DC करंट 
डालने के साथ कंडनेसेशन को रोकता है। हीिटगं ड्राइव की अंड अवèथा मɅ चालू हो सकती है, 
और ड्राइव आरंभ करने से हीिटगं बंद हो जाती है।

रेफरɅस

मोटर गित DC होãड

21.09 DC होãड èपीड

t

t
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जब प्री-हीिटगं सिक्रय होती है और èटॉप कमांड िदया जाता है, तो प्री-हीिटगं तुरंत आरंभ होती 
है यिद ड्राइव शूÛय गित से नीचे चल रही हो (पैरामीटर 06.19 गित िनयंत्रण िèथित शÞद मɅ 
िबट 0 देखɅ)। यिद ड्राइव शूÛय गित से ऊपर चल रही हो, तो अ×यिधक करंट को रोकने के 
िलए प्री-हीिटगं मɅ 60 सेकंड की देरी की जाती है।
इस फंक्शन को हमेशा सिक्रय रहने के िलए पिरभािषत िकया जा सकता है जब ड्राइव बंद होती 
है या इसे िडिजटल इनपुट, फीãडबस, समयबɮध फंक्शन या सुपरिवजन फंक्शन ɮवारा सिक्रय 
िकया जा सकता है। उदाहरण के िलए, िसग्नल सुपरिवजन फंक्शन की सहायता से, हीिटगं को 
मोटर से थमर्ल मेज़रमɅट िसग्नल ɮवारा सिक्रय िकया जा सकता है।
मोटर मɅ डाला जाने वाला प्री-हीिटगं करंट नॉिमनल मोटर करंट के 0...30% के Ǿप मɅ 
पिरभािषत िकया जा सकता है।
नोɪस:
 उन अनुप्रयोगɉ मɅ जहां मोटर मॉɬयूलेशन बंद होने के बाद भी लंबे समय तक घूमती रहती 

है, प्री-हीिटगं सिक्रय होने पर रोटर पर अचानक िखचंाव को रोकने के िलए प्री-हीिटगं के 
साथ रैàप èटॉप के प्रयोग का सुझाव िदया जाता है।

 हीिटगं फंक्शन के िलए आवæयक होता है िक STO सिकर् ट बंद हो और िट्रगर ɮवारा न 
खोला जा सके। 

 हीिटगं फंक्शन के िलए आवæयकता होती है िक ड्राइव मɅ कोई खराबी न हो। 
 प्री-हीिटगं करंट पैदा करने के िलए DC होãड का प्रयोग करती है।
सेिटगं्स
पैरामीटर 21.14 प्री-हीिटगं इनपुट सोसर् और 21.16 पवूर्-हीिटगं करंट (पçृठ 166)
 ऊजार् अनुकूलन
ऊजार् अनुकूलन फंक्शन मोटर Ýलक्स सुधारता है तािक कुल ऊजार् खपत और मोटर के शोर 
का èतर ड्राइव के नॉिमनल लोड के नीचे होने पर कम हो जाए। कुल दक्षता (मोटर और ड्राइव) 
मɅ लोड टॉकर्  और गित पर िनभर्र करते हुए 1...20% तक सुधार िकया जा सकता है।
Úयान दɅ: èथायी मैग्नेट और िसकं्रोनस िरलक्टɅस मोटरɉ के साथ, ऊजार् अनुकूलन हमेशा सक्षम 
रहता है।
सेिटगं्स

मेनू   → एनजᱮ कायर्क्षमता
 पैरामीटर 45.11 ऊजार् ऑिÜटमाइज़र (पçृठ 245) 
 िèविचगं ŉीक्वɅसी
ड्राइव मɅ दो िèविचगं ŉीक्वɅसी हɇ: िरŉɅ स िèविचगं ŉीक्वɅसी और Ûयूनतम िèविचगं ŉीक्वɅसी। 
ड्राइव थमर्ल Ǿप से संभव होने पर अिधकतम अनुमत िèविचगं ŉीक्वɅसी (= िरŉɅ स िèविचगं 
ŉीक्वɅसी) पर रहने का प्रयास करती है, और िफर ड्राइव तापमान पर िनभर्र करते हुए िरŉɅ स 
और Ûयूनतम िèविचगं आविृƣयɉ के बीच गितशील Ǿप से एडजèट करती है। जब ड्राइव 
Ûयूनतम िèविचगं ŉीक्वɅसी (=Ûयूनतम अनुमत िèविचगं ŉीक्वɅसी) पर पहँुचती है, तो वह 
हीिटगं के बढ़ने के साथ ही आउटपुट करंट को सीिमत करना आरंभ कर देती है।
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डीरेिटगं के िलए, अÚयाय तकनीकी डटेा, ड्राइव के हाडर्वेयर मैÛयुअल मɅ िèविचगं ŉीक्वɅसी 
डीरेिटगं अनुभाग देखɅ।
उदाहरण 1: यिद आपको िèविचगं ŉीक्वɅसी को िकसी िनिæचत मान तक िफक्स करने की 
आवæयकता हो जैसा बाहरी िफãटरɉ के साथ होता है, तो िरŉɅ स और Ûयूनतम िèविचगं 
ŉीक्वɅसी दोनɉ को इस मान पर सेट करɅ और ड्राइव इस िèविचगं ŉीक्वɅसी को कायम रखेगी।
उदाहरण 2: यिद िरŉɅ स िèविचगं ŉीक्वɅसी को 12 kHz पर सेट िकया जाता है और Ûयूनतम 
िèविचगं ŉीक्वɅसी सबसे छोटे उपलÞध मान पर सेट हो, तो मोटर के शोर को कम करने के 
िलए अिधकतम संभव िèविचगं ŉीक्वɅसी को कायम रखती है और ड्राइव के गमर् करने पर ही 
वह िèविचगं को घटाएगी। उदाहरण के िलए, ऐसा उन अनुप्रयोगɉ मɅ उपयोगी होता है, जहां 
कम शोर की आवæयकता हो लेिकन पूणर् आउटपुट करंट की आवæयकता होने पर Ïयादा शोर 
को सहन िकया जा सकता हो।
सेिटगं्स
पैरामीटर 97.01 िèविचगं आविृƣ रेफरɅस और 97.02 Ûयूनतम िèविचगं आविृƣ (पçृठ 272).
 रश कंट्रोल
टॉकर्  िनयंत्रण मɅ, भार के अचानक खो जाने पर मोटर संभािवत Ǿप से झटपट दौड़ सकती है। 
िनयंत्रण प्रोग्राम मɅ रश कंट्रोल फंक्शन होता है जो िक मोटर गित के 30.11 Ûयूनतम गित या 
30.12 अिधकतम गित से आगे बढ़ने पर टॉकर्  िरŉɅ स को घटाता है।

यह फंक्शन PI कंट्रोलर पर आधािरत है। यह प्रोग्राम 10.0 तक आनुपाितक वɮृिध और 2.0 
s तक एकीकरण समय सेट करता है।

 जॉिगगं
जॉिगगं फंक्शन मोटर को क्षण भर के िलए घुमाने के िलए एक क्षिणक िèवच का उपयोग 
करता है। जॉिगगं फंक्शन का आमतौर पर उपयोग èथानीय Ǿप से मशीनरी की सिवर्िसगं या 
किमशिनगं िनयंित्रत करने के िलए िकया जाता है।

मोटर गित

समय

ओवरèपीड िट्रप èतर

ओवरèपीड िट्रप èतर

31.30 अिधक गित िट्रप मािजर्न

0

31.30 अिधक गित िट्रप मािजर्न
30.12

30.11
रश कंट्रोल सिक्रय
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दो जॉिगगं फंक्शन (1 और 2) उपलÞध हɇ, और उन  दोनɉ के अपने सिक्रयण İोत और िरŉɅ स 
हɇ। िसग्नल İोतɉ का चयन परैामीटर 20.26 जॉिगगं 1 èटाटर् सोसर् और 20.27 जॉिगगं 2 
èटाटर् सोसर् ɮवारा िकया जाता है। जॉिगगं सिक्रय होने पर, ड्राइव पिरभािषत जॉिगगं 
एक्सेलेरेशन रैàप (22.42 जॉिगगं 1 रेफरɅस) के साथ-साथ पिरभािषत जॉिगगं गित (22.43 
जॉिगगं 2 रेफरɅस या 23.20 एक्सेलरेशन समय जॉिगगं) तक आरंभ हो कर एक्सेलेरेट करती 
है। सिक्रयण िसग्नल के बंद होने के बाद, ड्राइव पिरभािषत डीसेलेरेशन रैàप (23.21 
िडसेलरैशन समय जॉिगगं) के साथ-साथ डीसेलेरेट करते हुए बंद हो जाती है।
नीचे िचत्र और तािलका एक उदाहरण देते हɇ िक कैसे ड्राइव जॉिगगं के दौरान कायर् करती है। 
इस उदाहरण मɅ, रैàप èटॉप मोड का उपयोग िकया जाता है (पैरामीटर 21.03 èटॉप मोड 
देखɅ)।

जॉग cmd = ɮवारा िनधार्िरत İोत की अवèथा 20.26 जॉिगगं 1 èटाटर् सोसर् या 20.27 
जॉिगगं 2 èटाटर् सोसर्

जॉग = ɮवारा िनधार्िरत İोत की अवèथा20.25 जॉिगगं तैयार
èटाटर् cmd = ड्राइव èटाटर् कमांड की èवèथ।

फेज़ जॉग 
cmd

जॉग èटाटर् 
cmd

िववरण

1-2 1 1 0 ड्राइव जॉिगगं फंक्शन के एक्सेलेरेशन रैàप के साथ-साथ जॉिगगं गित तक 
एक्सेलेरेट करती है।

2-3 1 1 0 ड्राइव जॉग िरŉɅ स का अनुसरण करती है।
3-4 0 1 0 ड्राइव जॉिगगं फंक्शन के डीसेलेरेशन रैàप के साथ-साथ शूÛय गित तक 

डीसेलेरेट करती है।
4-5 0 1 0 ड्राइव बंद हो जाती है।
5-6 1 1 0 ड्राइव जॉिगगं फंक्शन के एक्सेलेरेशन रैàप के साथ-साथ जॉिगगं गित तक 

एक्सेलेरेट करती है। 
6-7 1 1 0 ड्राइव जॉग िरŉɅ स का अनुसरण करती है।
7-8 0 1 0 ड्राइव जॉिगगं फंक्शन के डीसेलेरेशन रैàप के साथ-साथ शूÛय गित तक 

डीसेलेरेट करती है।
8-9 0 1->0 0 ड्राइव बंद हो जाती है। जब तक िक जॉग िसग्नल चालू है, èटाटर् कमांड पर 

Úयान नहीं िदया जाता है। जॉग के बंद होने के बाद, नए तरीके से èटाटर् 
कमांड की आवæयकता होती है।

2 31 4 5 6 8 11 13 1415 16 t7 189 1210 17

जॉग cmd

जॉग

èटाटर् cmd

गित
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पçृठ 390 पर Þलॉक आरेख भी देखɅ।
नोɪस:
 जॉिगगं ड्राइव के èथानीय िनयंत्रण मɅ होने पर उपलÞध नहीं होती है।
 जॉिगगं को तब सक्षम नहीं िकया जा सकता है जब ड्राइव èटाटर् कमांड चालू हो, या ड्राइव 

तब शुǾ होती है जब जॉिगगं d हो। जॉग जे बंद होने के बाद ड्राइव शुǾ करने के िलए नए 
तरीके से èटाटर् कमांड की आवæयकता होती है।

चेतावनी! èटाटर् कमांड के चालू होने के समय यिद जॉिगगं सक्षम और सिक्रय हो, तो 
जॉिगगं èटाटर् कमांड के बंद होने के साथ ही सिक्रय हो जाएगी।

 यिद दोनɉ जॉिगगं फंक्शन सिक्रय हɉ, तो जो पहले सिक्रय हुआ था उसे प्राथिमकता 
िमलती है।

 जॉिगगं वके्टर िनयंत्रण का प्रयोग करती है।
 फीãडबस के माÚयम से सिक्रय इिÛचंग फंक्शन (06.01 मुख्य कंट्रोल शÞद देखɅ, िबट 

8...9) जॉिगगं के िलए पिरßसािहत िरŉɅ स और रैàप समय का प्रयोग करते हɇ, लेिकन 
जॉग िसग्नल की आवæयकता नहीं होती है।

सेिटगं्स
पैरामीटर 20.25 जॉिगगं तैयार (पçृठ 160), 20.26 जॉिगगं 1 èटाटर् सोसर् (पçृठ 161), 
20.27 जॉिगगं 2 èटाटर् सोसर् (पçृठ 161), 22.42 जॉिगगं 1 रेफरɅस (पçृठ 175), 22.43 
जॉिगगं 2 रेफरɅस (पçृठ 175), 23.20 एक्सेलरेशन समय जॉिगगं (पçृठ 179) और 23.21 
िडसेलरैशन समय जॉिगगं (पçृठ 179).

9-10 x 0 1 ड्राइव चयिनत एक्सेलेरेशन रैàप (पैरामीटर 23.11...23.15 ) के साथ-साथ 
गित िरŉɅ स तक एक्सेलेरेट करती है।

10-11 x 0 1 ड्राइव गित िरŉɅ स का अनुसरण करती है।
11-12 x 0 0 ड्राइव चयिनत डीसेलेरेशन रैàप के साथ-साथ शूÛय गित तक डीसेलेरेट करती 

है (पैरामीटर  23.11...23.15)।
12-13 x 0 0 ड्राइव बंद हो जाती है।
13-14 x 0 1 ड्राइव चयिनत एक्सेलेरेशन रैàप (पैरामीटर 23.11...23.15 ) के साथ-साथ 

गित िरŉɅ स तक एक्सेलेरेट करती है।
14-15 x 0->1 1 ड्राइव गित िरŉɅ स का अनुसरण करती है। जब तक िक èटाटर् कमांड चालू है, 

जॉग िसग्नल पर Úयान नहीं िदया जाता है। यिद जॉग िसग्नल èटाटर् कमांड 
के िèवच ऑफ होने पर चालू हो, तो जॉिगगं तुरंत सक्षम हो जाती है।

15-16 0->1 1 0 èटाटर् कमांड िèवच ऑफ हो जाता है। ड्राइव चयिनत डीसेलेरेशन रैàप के 
साथ-साथ डीसेलेरेट करना शुǾ कर देती है (पैरामीटर  23.11...23.15)।

जॉग कमांड के चालू होने के बाद, डीसेलेरेट करती ड्राइव जॉिगगं फंक्शन के 
डीसेलेरेशन रैàप को अपना लेती है।

16-17 1 1 0 ड्राइव जॉग िरŉɅ स का अनुसरण करती है।
17-18 0 1->0 0 ड्राइव जॉिगगं फंक्शन के डीसेलेरेशन रैàप के साथ-साथ शूÛय गित तक 

डीसेलेरेट करती है।

फेज़ जॉग 
cmd

जॉग èटाटर् 
cmd

िववरण
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 गित पूिरत èटॉप
उदाहरण के िलए गित पूिरत èटॉप उन अनुप्रयोगɉ के िलए उपलÞध होता है जहां कÛवेयर के 
िलए èटॉप कमांड प्राÜत करने के बाद कुछ िनिæचत दरूी तक यात्रा करने की आवæयकता होती 
है। अिधकतम गित पर, तय दरूी को एडजèट करने के िलए यूज़र ɮवारा पिरभािषत देरी का 
प्रयोग करने के बाद, मोटर पिरभािषत डीसेलेरेशन के साथ-साथ सामाÛय Ǿप से बंद हो जाती 
है। अिधकतम गित के नीचे, मोटर को रैàप कर बंद करने से पहले मौजूदा गित पर ड्राइव को 
चला कर èटॉप मɅ थोड़ा और देरी की जाती है। जैसा िक िचत्र मɅ िदखाया गया है, èटॉप कमांड 
के बाद तय दरूी दोनɉ मामलɉ मɅ समान है, अथार्त, के्षत्रफल A + के्षत्रफल B बराबर है के्षत्रफल 
C के। गित क्षितपूितर् मɅ आकार समय पर Úयान नहीं िदया जाता है (पैरामीटर 23.32 आकार 
समय 1 और 23.33 आकार समय 2)। घना×मक आकार समय तय दरूी को बढ़ाते हɇ।
गित क्षितपूितर् आगे या पीछे घूमने की िदशा तक सीिमत हो सकती है।
गित क्षितपूितर् वेक्टर और èकेलर मोटर िनयंत्रण दोनɉ मɅ समिथर्त होती है।
सेिटगं्स
पैरामीटर 21.30 गित पिूरत èटॉप मोड (पçृठ 168), 21.31 गित पिूरत èटॉप देरी (पçृठ 
169) और 21.32 गित पिूरत èटॉप सीमा (पçृठ 169).

DC वोãटेज िनयंत्रण
 अिधक वोãटेज िनयंत्रण
मÚयवतीर् DC िलकं का ओवरवोãटेज िनयंत्रण की आवæयकता आमतौर पर मोटर के उ×पादन 
मोड मɅ होती है। मोटर डीसेलेरेट होने पर उ×पादन कर सकती है या जब लोड ɮवारा मोटर 
शाÝट का िनिरक्षण िकया जाता है, िजससे शाÝट प्रयुक्त गित या ŉीक्वɅसी से Ïयादा तेज़ी से 
घूमता है। DC वोãटेज को ओवरवोãटेज िनयंत्रण सीमा से आगे जाने से रोकने के िलए, 
ओवरवोãटेज िनयंत्रक सीमा तक पहँुचने पर èवचािलत Ǿप से उ×पािदत टॉकर्  कम कर देती है। 
ओवरवोãटेज िनयंत्रक सीमा तक पहँुचने पर िकसी भी प्रोग्राम िकए गए डीसेलेरेशन समय को 
भी बढाती है; कम डीसेलेरेशन समय प्राÜत करने के िलए, ब्रेक चॉपर और रिज़èटर की 
आवæयकता हो सकती है।

 अंडरवोãटेज िनयंत्रण (पॉवर लॉस राइड-थ्रू)
यिद आने वाली सÜलाई वोãटेज काट दी जाए, तो ड्राइव घूमती मोटर की काइनेिटक ऊजार् के 
उपयोग  से काम करना जारी रखेगी। ड्राइव तब तक पूरी तरह से काम करती है जब तक 
मोटर घूमती है और ड्राइव के िलए ऊजार् पैदा करती है। मुख्य कांटेक्टर (यिद मौजूद हो) के 
बंद रहने पर ड्राइव ब्रेक के बाद काम करना जारी रख सकती है।
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Úयान दɅ: मुख्य कांटेक्टर से लैस यूिनट मɅ होãड सिकर् ट होना चािहए (उदाहरण के िलए UPS) 
तािक शाटर् सÜलाई ब्रेक के दौरान कांटेक्टर िनयंत्रण सिकर् ट को बदं रखा जा सके।

अंडरवोãटेज िनयंत्रण (पॉवर लॉस राइड-थू्र) को लागू करना
अंडरवोãटेज िनयंत्रण फंक्शन को िनàन प्रकार से लागू करɅ:
 ड्राइव के अंडरवोãटेज िनयंत्रण फंक्शन के पैरामीटर 30.31 िनàन वोãटेज िनयंत्रण के साथ 

सक्षम होने की जांच करɅ।
 पैरामीटर 21.01 èटाटर् मोड ऑटोमैिटक पर (वेक्टर मोड मɅ) या 21.19 èकेलर èटाटर् मोड 

ऑटोमैिटक पैरामीटर  से  तक (èकेलर मोड मɅ) सेट होना चािहए तािक तेज़ी से शुǽआत 
(घूमती मोटर मɅ शुǽआत करना) को संभव बनाया जा सके।

यिद इंèटालेशन मुख्य कांटेक्टर से लैस हो, तो इनपुट पॉवर ब्रके पर उसकी िट्रिपगं को रोकɅ । 
उदाहरण के िलए, कांटेक्टर िनयंत्रण सिकर् ट मɅ टाइम िडले िरले (होãड) का उपयोग करɅ।

चेतावनी! सुिनिæचत करɅ िक मोटर के तेज़ी से दोबारा शुǾ होने से कोई खतरा उ×पÛन 
न हो। यिद आपको कोई शंका हो, तो अंडरवोãटेज िनयंत्रण फंक्शन लागू न करɅ।

èवचािलत रीèटाटर्
आटोमेिटक रीèटाटर् फंक्शन के प्रयोग से थोड़ ेसमय के पॉवर फेãयर (अिधकतम  5 सेकंड) के 
बाद èवचािलत Ǿप से ड्राइव को दोबारा शुǾ करना संभव होता है, बशतȶ िक ड्राइव को कूिलगं 
फैन के काम िकए िबना 5 सेकंड के िलए ठंडा होने िदया जाए।

130

260

390

520

1.6 5.8 8 11.2 15.4
t (s)

UDC

fout

TM

UDC = ड्राइव की मÚयवतीर् सिकर् ट वोãटेज, fout = ड्राइव की आउटपुट ŉीक्वɅसी, 
TM = मोटर टॉकर्
नॉिमनल लोड पर सÜलाई वोãटेज की हािन (fout = 40 Hz). मÚयवतीर् सिकर् ट DC वोãटेज Ûयूनतम 
सीमा तक िगर जाती है। िनयंत्रक वोãटेज को तब तक िèथर रखता है जब तक इनपुट पॉवर बंद हो। 
ड्राइव मोटर को जेनेरेटर मोड मɅ चलाती है। मोटर गित िगर जाती है लेिकन ड्राइव तब तक काम 
करती है जब तक मोटर मɅ पयार्Üत काइनेिटक ऊजार् होती है।

Uइनपुट पॉवर
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सक्षम होने पर, सफलतापूवर्क दोबारा शुǾ होने के िलए सÜलाई फेãयर के बाद फंक्शन ɮवारा 
िनàन कायर्वाही की जाती है:
•  अंडरवोãटेज फ़ॉãट को दबा िदया जाता है (लेिकन चेतावनी पैदा की जाती है)।
•  शेष ऊजार् को बचाने के िलए मॉɬयूलेशन और कूिलगं को बंद कर िदया जाता है।
•  DC सिकर् ट प्री-चािजर्ंग सक्षम है।
यिद DC वोãटेज की पनुèथार्पना पैरामीटर 21.18 ऑटो िरèटाटर् समय ɮवारा पिरभािषत 
अविध की समािÜत से पहले कर दी जाए और èटाटर् िसग्नल तब भी चालू हो, तो सामाÛय 
कायर् जारी रहेगा। हालांिक, यिद DC वोãटेज उस िबदं ुपर बहुत कम रहती है, तो ड्राइव फ़ॉãट, 
3220 DC िलकं िनàन वोãटेज पर िट्रप कर जाती है।

चेतावनी! फंक्शन सिक्रय करने से पहले, सुिनिæचत करɅ िक कोई खतरनाक िèथित 
उ×पÛन न होती हो। यह फंक्शन èवचािलत Ǿप से ड्राइव को दोबारा शुǾ करता है और 

सÜलाई ब्रेक के बाद काम जारी रखता है।

 वोãटेज िनयंत्रण और िट्रप सीमा
मÚयवतीर् DC वोãटेज रेगुलेटर की िनयंत्रण और िट्रप सीमाएं सÜलाई वोãटेज के साथ-साथ 
ड्राइव इनवटर्र टाइप के सापेक्ष होती हɇ। DC वोãटेज (UDC) लाइन-टू-लाइन वोãटेज की 
लगभग 1.35 गुणा होती है, और िजसे पैरामीटर 01.11 DC वोãटेज ɮवारा दशार्या जाता है।
िनàन तािलका चयिनत DC वोãटेज èतरɉ के मान दशार्ती है। Úयान दɅ िक पूणर् वोãटेज 
ड्राइव/इनवटर्र टाइप और AC सÜलाई वोãटेज रɅज के अनुसार बदलती रहती है।

DC वोãटेज èतर [V]
95.01 सÜलाई वोãटेज देखɅ। AC सÜलाई वोãटेज रɅज [V] 

380...415
AC सÜलाई वोãटेज रɅज [V] 

440...480
ओवरवोãटेज फ़ॉãट सीमा 840 840
ओवरवोãटेज िनयंत्रण सीमा 780 780

आतंिरक ब्रेक चॉपर èटाटर् सीमा 780 780
आतंिरक ब्रेक चॉपर èटॉप सीमा 760 760
ओवरवोãटेज चेतावनी सीमा 745 745
अंडरवोãटेज चेतावनी सीमा 0.85 x1.41x पैरामीटर 95.03 

मान1)
0.85 x 1.41xपैरामीटर 95.03 

मान 1)
0.85 x 1.41 x 380 = 455 2) 0.85 x 1.41 x 440 = 527 2)

अंडरवोãटेज िनयंत्रण सीमा 0.75 x 1.41xपैरामीटर 95.03 
मान 1)

0.75 x 1.41xपैरामीटर 95.03 
मान 1)

0.75 x 1.41 x 380 = 402 2) 0.75 x 1.41x 440 = 465 2)
चािजर्ंग िरले क्लोिज़ंग सीमा 0.75 x 1.41xपैरामीटर 95.03 

मान 1)
0.75x1.41x पैरामीटर 95.03 मान 

1)

0.75 x 1.41x 380 = 402 2) 0.75 x 1.41x 440 = 465 2)
चािजर्ंग िरले ओपिनगं सीमा 0.65x1.41xपैरामीटर 95.03 मान 

1)
0.65x1.41xपैरामीटर 95.03 मान 

1)

0.65 x 1.41 x 380 = 348 2) 0.65 x 1.41x 440 = 403 2)
सÜलाई वोãटेज सीमा (UDCmax) की ऊपर सीमा पर DC वोãटेज

560 648
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सेिटगं्स
पैरामीटर 01.11 DC वोãटेज (पçृठ 123), 30.30 अिधक वोãटेज िनयंत्रण (पçृठ 198), 
30.31 िनàन वोãटेज िनयंत्रण (पçृठ 198), 95.01 सÜलाई वोãटेज (पçृठ 272) और 95.02 
अडिेÜटव वोãटेज सीमा (पçृठ 273)।
 ब्रेक चॉपर
ब्रेक चॉपर का उपयोग डीसेलेरेट करती मोटर ɮवारा पैदा की जाने वाली ऊजार् का प्रबंध करने 
के िलए िकया जाता है। जब DC वोãटेज पयार्Üत Ǿप से ऊपर ऊंची उठ जाती है, तो चॉपर 
DC सिकर् ट को बाहरी ब्रेक रिज़èटर से जोड़ देता है। चॉपर पãस िवɬथ मॉɬयूलेशन िसɮधांत 
पर काम करता है।
ड्राइव मɅ आतंिरक ब्रेक चॉपर (फे्रम R0...R3मɅ) DC िलकं वोãटेज के लगभग 1.15 x 1.15  
x UDCmax तक पहँुचने पर संचालन आरंभ करते हɇ। पãस की 100% अिधकतम चौड़ाई तक 
लगभग 1.12 x UDCmax पर पहंुचा जाता है। (UDCmax अिधकतम AC सÜलाई वोãटेज रɅज 
की अनुǾपी DC वोãटेज है।) बाहरी ब्रेक चॉपर पर अिधक जानकारी के िलए, उनके दèतावज़े 
का संदभर् लɅ।
Úयान दɅ: चॉपर ɮवारा काम करने के िलए ओवरवोãटेज िनयंत्रण अक्षम होने की आवæयकता 
होती है।
सेिटगं्स
पैरामीटर 01.11 DC वोãटेज (पçृठ 123); परैामीटर समूह 43 ब्रके चॉपर (पçृठ 240)

सÜलाई वोãटेज सीमा (UDCmin) की िनचली सीमा पर DC वोãटेज
513 594

चािजर्ंग सिक्रयण/èटɇडबाय सीमा 0.65x1.41x पैरामीटर 95.03 मान 
1)

0.65x1.41x पैरामीटर 95.03 मान 
1)

0.65x1.41x380 = 348 2) 0.65x1.41x440 = 403 2)
अंडरवोãटेज फ़ॉãट सीमा 0.45x1.41xपैरामीटर 95.03 मान 

1)
0.45x1.41xपैरामीटर 95.03 मान 

1)

0.45x1.41x380 = 241 2) 0.45 x 1.41x440 = 279 2)
1) यिद पैरामीटर 95.01 सÜलाई वोãटेज ऑटोमैिटक/चयिनत नहीं पर सेट हो और 95.02 अडिेÜटव वोãटेज सीमा 
सक्षम करɅ पर सेट हो, तो पैरामीटर 95.03 अनुमािनत AC सÜलाई वोãटेज के मान का प्रयोग िकया जाता है,
2) अÛयथा परैामीटर 95.01 सÜलाई वोãटेज के साथ चयिनत रɅज की िनचली सीमा का प्रयोग िकया जाता है।

3) èटɇडबाय सिक्रय होने पर, ड्राइव मॉɬयूलेशन बंद हो जाती है, फैन बदं हो जाता है और प्री-चाजर् सिकर् ट सिक्रय हो 
जाता है। यिद वोãटेज इस èतर से दोबारा आगे बढ़ती है, तो ड्राइव को èवचािलत Ǿप से काम जारी रखने से पहले 

चािजर्ंग को परूा करना होता है।

DC वोãटेज èतर [V]
95.01 सÜलाई वोãटेज देखɅ। AC सÜलाई वोãटेज रɅज [V] 

380...415
AC सÜलाई वोãटेज रɅज [V] 

440...480
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सुरक्षा और बचाव
 िèथर/मानक बचाव
अिधक करंट
यिद आउटपुट करंट आतंिरक ओवरकरंट सीमा से आगे बढ़ गया हो, तो ड्राइव को बचाने के 
िलए IGBTs को तुरंत बंद िकया जाता है।
DC ओवरवोãटेज
पçृठ पर अिधक वोãटेज िनयंत्रण  अनुभाग देखɅ 57।
DC अंडरवोãटेज
पçृठ पर अंडरवोãटेज िनयंत्रण (पॉवर लॉस राइड-थू्र)  अनुभाग देखɅ 57।
ड्राइव तापमान
यिद तापमान पयार्Üत Ǿप से बढ़ जाता हो, तो ड्राइव èवयं को बचाने के िलए पहले िèविचगं 
ŉीक्वɅसी को सीिमत करना आरंभ करती है और िफर करंट को। उदाहरण के िलए, यिद फैन 
की िवफलता के कारण वह तब भी गरम होती हो, तो ओवरटेàप्रेचर फ़ॉãट पदैा होता है।
शाटर् सिकर् ट
शाटर् सिकर् ट होने पर, ड्राइव को बचाने के िलए IGBTs को तुरंत बंद कर िदया जाता है।

 आपातकालीन बंद
इमरजɅसी èटॉप िसग्नल परैामीटर 21.05 इमरजɅसी èटॉप सोसर् ɮवारा चयिनत इनपुट से जुड़ा 
होता है। फीãडबस के माÚयम से एक इमरजɅसी èटॉप भी पैदा िकया जा सकता है (पैरामीटर 
06.01 मुख्य कंट्रोल शÞद, िबट 0...2)।
इमरजɅसी èटॉप का मोड पैरामीटर 21.04 इमरजɅसी èटॉप मोड ɮवारा चुना जाता है। 
िनàनिलिखत मोड उपलÞध हɇ:
• ऑफ़1: प्रयुक्त िवशेष िरŉɅ स टाइप के िलए पिरभािषत मानक डीसेलेरेशन रैàप के साथ-

साथ èटॉप
• ऑफ़2: कोिèटंग ɮवारा èटॉप
• ऑफ़3: पैरामीटर 23.23 इमरजɅसी èटॉप समय रा पिरभािषत इमरजɅसी èटॉप रैàप ɮवारा 

èटॉप।
• èटॉप टॉकर् । 
नोɪस:
 उपकरण इंèटाल करने वाला आवæयक इमरजɅसी èटॉप Įेिणयɉ को पूरा करने के िलए 

इमरजɅसी èटॉप फंक्शन के िलए आवæयक इमरजɅसी èटॉप उपकरणɉ और सभी अितिरक्त 



62   प्रोग्राम की िवशेषताएँ

ACS 560 FW_HI.book  Page 62  Friday, December 8, 2017  2:15 PM
उपकरणɉ को इंèटाल करने का िजàमेदार होता है। अिधक जानकारी के िलए, अपने 
èथानीय ABB प्रितिनिध से संपकर्  करɅ।

 इमरजɅसी èटॉप िसग्नल का पता चलने पर, इमरजɅसी èटॉप फंक्शन िसग्नल रɮद करने के 
बावजूद भी रɮद नहीं िकया जा सकता है।

 यिद Ûयूनतम (या अिधकतम) टॉकर्  सीमा 0% पर सेट की जाती है, तो इमरजɅसी èटॉप 
फंक्शन ड्राइव को संभवतः न रोक पाए।

सेिटगं्स
पैरामीटर 21.04 इमरजɅसी èटॉप मोड (पçृठ 163), 21.05 इमरजɅसी èटॉप सोसर् (पçृठ 163) 
और 23.23 इमरजɅसी èटॉप समय (पçृठ 179).
 मोटर थमर्ल सुरक्षा
िनयंत्रण प्रोग्राम मɅ दो अलग-अलग तरह के मोटर तापमान िनगरानी फंक्शन मौजूद होते हɇ। 
तापमान डटेा İोत और चेतावनी/िट्रप सीमा प्र×येक फंक्शन के िलए èवतंत्र Ǿप से सेट की जा 
सकती है।
मोटर तापमान की िनगरानी िनàन के प्रयोग से की जा सकती है
 मोटर थमर्ल संरक्षण मॉडल (अनुमािनत तापमान का पता ड्राइव के भीतर आतंिरक Ǿप से 

लगाया जाता है), या
 वाइंिडगं मɅ इंèटाल िकए गए सɅसर। इसका पिरणाम Ïयादा सटीक मोटर मॉडल होगा।
मोटर थमर्ल सुरक्षा मॉडल
ड्राइव िनàन माÛयताओं के आधार पर मोटर के तापमान की गणना करती है:
1. पहली बार ड्राइव मɅ पॉवर का उपयोग िकए जाने पर, मान िलया जाता है िक मोटर 

पिरवेशी तापमान पर है (पैरामीटर 35.50 मोटर पिरवेश तापमान ɮवारा पिरभािषत)। इसके 
बाद, ड्राइव पर पॉवर का उपयोग करने पर, मान िलया जाता है िक मोटर अनुमािनत 
तापमान पर है।

2. मोटर तापमान की गणना उपयोगकतार् ɮवारा एडजèट िकए जाने योग्य मोटर थमर्ल समय 
और मोटर लोड कवर् के उपयोग से की जाती है। पिरवेशी तापमान के 30% से अिधक होने 
पर लोड कवर् को एडजèट िकया जाना चािहए।

Úयान दɅ: मोटर थमर्ल मॉडल का उपयोग तभी िकया जा सकता है जब केवल एक मोटर 
इनवटर्र से जुड़ी हुई हो।
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इÛसुलेशन

चेतावनी! IEC 60664 के िलए सजीव पुजɟ और िबजली के उपकरणɉ के सुलभ पुजɟ 
की सतह के बीच दोहरी या प्रबिलत इÛसुलेशन की आवæयकता होती है जो िक या तो 

गैर-प्रवाहकीय या प्रवाहकीय होते हɇ लेिकन िजÛहɅ सुरक्षा×मक धरती से जोड़ा नहीं जा सकता 
है।

इस आवæयकता को पूरा करने के िलए, थिमर्èटर को इनमɅ से िकसी एक िवकãप का प्रयोग 
करते हुए ड्राइव के िनयंत्रण टिमर्नलɉ से जोड़Ʌ:
• दोहरे प्रबिलत इÛसुलेशन के साथ मोटर के सजीव पजुɟ से थिमर्èटर अलग करɅ।
• ड्राइव के िडिजटल और एनालॉग इनपुट से जुड़ ेसभी सिकर् ɪस की रक्षा करɅ। संपकर्  से रक्षा 

करɅ, और मूल इÛसुलेशन के साथ अÛय कम वोãटेज सिकर् ɪस से इÛसुलेट करɅ (ड्राइव के 
मुख्य सिकर् ट केवोãटेज èतर के सामान रेट की गई)।

एक बाहरी थिमर्èटर िरले का प्रयोग करɅ। िरले इÛसुलेशन ड्राइव के मुख्य सिकर् ट के वोãटेज 
èतर के समान रेट की गई होनी चािहए।
थिमर्èटर िरले के प्रयोग से तापमान की िनगरानी
िडिजटल इनपुट DI6 से एक सामाÛय Ǿप से बंद या सामाÛय Ǿप से खुले थिमर्èटर िरले को 
जोड़ा जा सकता है।
पçृठ पर इÛसुलेशन  अनुभाग देखɅ 63।

सेिटगं्स
पैरामीटर समूह 35 मोटर थमर्ल सुरक्षा (पçृठ 218)।
 प्रोग्राम योग्य सुरक्षा फंक्शन
बाहरी इवɅट (पैरामीटर 31.01...31.10 )
चािलत उपकरण के िलए िट्रप और चेताविनयɉ को पैदा करने के िलए प्रोसेस से पांच अलग-
अलग इवɅट िसग्नल चयन योग्य इनपुɪस से जोड़ ेजा सकते हɇ। िसग्नल के खो जाने पर, एक 
बाहरी इवɅट (फ़ॉãट, चेतावनी, या महज लॉग प्रिविçट) पैदा होता है। 

मोटर
T

थिमर्स्टर
िरले िनयंतर्ण बोडर्

DI6
+24 V DC



64   प्रोग्राम की िवशेषताएँ

ACS 560 FW_HI.book  Page 64  Friday, December 8, 2017  2:15 PM
मोटर फेज़ की हािन का पता लगाना (परैामीटर 31.19)
यह पैरामीटर मोटर फेज़ हािन का पता लगने पर ड्राइव की प्रितिक्रया का चयन करता है।
अथर् (ग्राउंड) फ़ॉãट का पता लगाना (पैरामीटर 31.20)
Úयान दɅ िक
 सÜलाई केबल मɅ अथर् फ़ॉãट संरक्षण को सिक्रय नहीं करती है
 ग्राउंड की गई सÜलाई मɅ, संरक्षण 2 िमिलसेकंड के भीतर सिक्रय हो जाता है
 िबना ग्राउंड की गई सÜलाई मɅ, सÜलाई कैपिसटɅस 1 माइक्रो फैराड या अिधक होनी चािहए
 300 मीटर तक शीãड की गई मोटर केबलɉ ɮवारा पैदा कैपिसिटव करंट संरक्षण को 

सिक्रय नहीं करेगा
 ड्राइव के बंद होने पर संरक्षण िनिçक्रय हो जाता है।
सÜलाई फेज़ की हािन का पता लगाना (पैरामीटर 31.21)
यह पैरामीटर सÜलाई फेज़ हािन का पता लगने पर ड्राइव की प्रितिक्रया का चयन करता है।
सेफ टॉकर्  ऑफ़ िडटेक्शन (पैरामीटर 31.22)
ड्राइव ɮवारा सेफ टॉकर्  ऑफ़ इनपुट की िèथित की िनगरानी की जाती है, और यह परैामीटर 
चयन करता है कौन से संकेत िदए जाते हɇ जब िसग्नल खो जाते हɇ। (यह पैरामीटर अपने आप 
सेफ टॉकर्  ऑफ़ फंक्शन के काम को प्रभािवत नहीं करता है)। सेफ टॉकर्  फंक्शन पर अिधक 
जानकारी के िलए, अÚयाय िबजली की इंèटालेशन की योजना मɅ ड्राइव का हाडर्वेयर मैÛयुअल 
मɅ अनुभाग सेफ टॉकर्  ऑफ़ फंक्शन देखɅ।
अदला-बदली की गई सÜलाई और मोटर केबिलगं (पैरामीटर 31.23)
दरैव ɮवारा पता लगाया जा सकता है यिद सÜलाई और मोटर केबलɉ की अकèमात अदला-
बदली हुई है (उदाहरण के िलए, यिद सÜलाई ड्राइव के मोटर कनेक्शन से जुड़ी हुई है)। 
पैरामीटर ɮवारा फ़ॉãट के पदैा होने या नहीं होने का चयन िकया जाता है।
करंट सीमा फंक्शन (पैरामीटर 30.09, 30.17, और 30.10)
ड्राइव ɮवारा अिधकतम करंट सीमा, उसके संबंिधत पैरामीटरɉ की िनगरानी की जाती है और 
मोटर को उसकी èटाल (ǽक जाना) करंट सीमा तक नहीं पहँुचने मɅ सहायता की जाती है। 
अिधकतम करंट, िनगरानी समय, और िकस प्रकार से ड्राइव को इन पिरिèथितयɉ के प्रित 
प्रितिक्रया देनी चािहए इसका िनधार्रण पैरामीटर 30.17, 30.09, और 30.10 मɅ क्रमशः िकया 
जा सकता है। 
िडफ़ॉãट Ǿप से, जब ड्राइव अिधकतम करंट सीमा तक पहँुचती है और िनगरानी समय से आगे 
बढ़ती है, तो एक चेतावनी संदेश (A8B6) प्रदिशर्त होता है।
èटाल (ǽक जाना) फंक्शन (पैरामीटर 31.24...31.28)
ड्राइव ɮवारा èटाल करंट सीमा, उसके संबंिधत परैामीटरɉ की िनगरानी की जाती है और मोटर 
ǽकने से बचाने मɅ सहायता की जाती है। आप िनिरक्षण सीमा (करंट, ŉीक्वɅसी और समय) को 
एडजèट कर सकते हɇ और èटाल (ǽक जाना) िèथित के प्रित ड्राइव कैसे प्रितिक्रया देगी इसका 
चयन कर सकते हɇ।
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ओवरèपीड से सुरक्षा (पैरामीटर  31.30)
यूज़र वतर्मान मɅ प्रयुक्त अिधकतम और Ûयूनतम गित सीमाओं मɅ जोड़े जाने वाले मािजर्न को 
िनिदर्çट कर ओवरèपीड सीमा िनधार्िरत कर सकता है।
èथानीय िनयंत्रण की हािन का पता लगाना (पैरामीटर  49.05)
यह पैरामीटर चयन करता है िक कैसे ड्राइव कंट्रोल पैनल या PC उपकरण संचार ब्रके के प्रित 
प्रितिक्रया दे।
AI सुपरिवजन (पैरामीटर  12.03...12.04)
ये परैामीटर एनालॉग इनपुट िसग्नल के इनपुट के िलए िविनिदर्çट Ûयूनतम और/या अिधकतम 
सीमा से बाहर आने पर ड्राइव की प्रितिक्रया का चयन करते हɇ। ऐसा टूटी हुई I/O वायिरगं या 
सɅसर के कारण हो सकता है। 

???

करंट

31.25 
अिधकत

30.17 

30.09
करंट 
सीमा 
िनगरा

31.28
èटाल 

30.10 31.24 करंट सीमा 
एक्शन 

èटाल 
फंक्शन 

िटÜपिणयाँ
1) िडफ़ॉãट Ǿप से, ड्राइव अिधकतम करंट सीमा (30.17) तक पहँुचती है और करंट सीमा िनगरानी
समय (30.09) से आगे बढ़ती है, तो चेतावनी संदेश प्रदिशर्त करती है। आप आवæयकता अनुसार
गितिविधयɉ को कॉिÛफ़गर कर सकते हɇ।

2) èटाल (ǽक जाना) की िèथित तब उ×पÛन होती है जब आउटपुट ŉीक्वɅसी पैरामीट 31.27 èटाल
आविृƣ सीमा ɮवारा सेट èतर से नीचे हो या मोटर गित पैरामीटर 31.26 èटाल गित सीमा ɮवारा सेट
èतर से नीचे हो।
3) सक्षम होने पर, ड्राइव के èटाल (ǽक जाना) करंट सीमा (30.17) तक पहँुचने और èटाल (ǽक जाना)
समय (31.28) से आगे बढ़ने पर चेतावनी संदेश प्रदिशर्त करता है। आप आवæयकता अनुसार
गितिविधयɉ को कॉिÛफ़गर कर सकते हɇ। िडफ़ॉãट Ǿप से, कोई गितिविध कॉिÛफ़गर नहीं होती है।
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िगयर अनुपात और भार गित (46.08 और 01.69)
पैरामीटर 01.69 वाèतिवक भार गित दशार्ता है। भार गित की गणना प्रिक्रया मɅ मोटर गित 
और िगयर अनुपात (46.08) के आधार पर की जाती है। यूज़र अकेले RPM मीटर मɅ उसे 
प्रदिशर्त करने के िलए एक एनालॉग आउटपुट मɅ भार गित पैरामीटर को जोड़ सकता है।
वाèतिवक भार गित की गणना:
वाèतिवक भार गित (01.69) ले ;इए फ़ॉमूर्ला है:
वाèतिवक भार गित (01.69)= वाèतिवक मोटर गित (01.01)*िगयर अनुपात (46.08)

जहां,
NL = वाèतिवक भार गित (01.69)
N = वाèतिवक मोटर गित (01.01)
G - िगयर अनुपात (46.08)
उदाहरण के िलए, यिद:
वाèतिवक मोटर गित (01.01) इनपुट = 1200, और 
िगयर अनुपात (46.08) इनपुट = 0.025 (1:40)।
तब प्रदिशर्त वाèतिवक भार गित (01.69) 30 rpm है। 
यिद एनालॉग आउटपुट इनपुट से जोड़ा गया हो, तो इस पिरणाम को अकेले rpm मीटर मɅ 
दशार्या जा सकता है।
फैन िनयंत्रण (96.14)
फैन िनयंत्रण ड्राइव मɅ ओवरहीिटगं और धूल के जमने को रोकता है। यूज़र फैन को अिधकतम 
गित पर लगातार चलने के िलए सेट कर सकता है (लगातार ON [1]) या फैन को भार गित 
के अनुसार िनयंित्रत मोड (िनयंित्रत [0]) मɅ चलने के िलए सेट कर सकता है।

 èवचािलत फ़ॉãट रीसेट
ओवर-करंट, ओवर-वोãटेज, अंडरवोãटेज और बाहरी फ़ॉãट के बाद ड्राइव èवयं को èवचािलत 
Ǿप से रीसेट कर सकती है। यूज़र ɮवारा िकसी ऐसी फ़ॉãट के िलए भी िनिदर्çट िकया जा 
सकता है िजसे िक èवचािलत Ǿप से रीसेट िकया जाना हो।
िडफ़ॉãट Ǿप से, èवचािलत रीसेट ऑफ़ होते हɇ और उÛहɅ यूज़र ɮवारा िवशेष Ǿप से सिक्रय 
िकया जाना चािहए।

NL N G×=
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चेतावनी! फंक्शन सिक्रय करने से पहले, सुिनिæचत करɅ िक कोई खतरनाक िèथित 
उ×पÛन न होती हो। यह फंक्शन èवचािलत Ǿप से ड्राइव को रीसेट करता है और फ़ॉãट 

के बाद काम जारी रखता है।

सेिटगं्स
पैरामीटर 31.12...31.16 (पçृठ 200).
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डायग्नोिèटक
 िसग्नल सुपरिवज़न
इस फंक्शन ɮवारा िनिरक्षण के िलए छह िसग्नलɉ का चयन िकया जा सकता है। जब भी 
पयर्वेिक्षत िसग्नल पूवर्-पिरभािषत सीमाओं से आगे बढ़ता है या पीछे रह जाता है,  मɅ एक िबट 
32.01 सुपरिवज़न èटेटस सिक्रय होती है, और चेतावनी या फ़ॉãट उ×पÛन होती है।
उदाहरण के िलए, यिद यूज़र DC वोãटेज की िनगरानी करना चाहता है और उसके िकसी 
िनिæचत सीमा से आगे बढ़ने पर चेतावनी/फ़ॉãट संदेश उ×पÛन करना चाहता है, तो वह 
पैरामीटर 32.07 सुपरिवज़न 1 िसग्नल 32.0932.10 32.06 सुपरिवज़न 1 एक्शनमɅ DC 
वोãटेज [7] का चयन कर सकता है, पैरामीटर मɅ कम/अिधक सीमा सेट कर सकता है / और 
पैरामीटर  मɅ कायर्वाही िनधार्िरत कर सकता है।
पयर्वेिक्षत िसग्नल को लो-पास िफ़ãटर िकया जाता है।
सेिटगं्स
पैरामीटर समूह 32 सुपरिवज़न (पçृठ 205)।
 ऊजार् बचाने वाले कैलकुलेटर
इस िवशेषता मɅ िनàन कायर्क्षमताए ंशािमल हɇ:
 एक ऊजार् अनुकूलक जो िक मोटर Ýलक्स को इस प्रकार से एडजèट करता है िक प्रणाली 

की कुल दक्षता अिधक हो जाती है
 एक काउंटर जो िक मोटर ɮवारा प्रयुक्त और बचाई गई ऊजार् पर िनगरानी रखता है और 

उÛहɅ kWh, INR (45.17 चुनी गई करंसी के आधार पर) या CO2 उ×सजर्न के वॉãयूम मɅ 
दशार्ता है, और

 ड्राइव की लोड प्रोफाइल िदखाता एक भार िवæलेषक (पçृठ 69 पर अलग अनुभाग देखɅ)।
िडफ़ॉãट Ǿप से ऊजार् टैिरफ 1 (45.12) 5 INR है और ऊजार् टैिरफ 1 (45.13) 6 INR है। 
इससे INR मɅ बचाए गए पैसे (45.05/45.06/45.07) को िदखाने मɅ सहायता िमलती है।
इसके अलावा, ऐसे काउंटर भी है जो िक करंट की kWh मɅ ऊजार् खपत दशार्ते हɇ और िपछले 
घंटे के साथ-साथ करंट और िपछला िदन भी।
Úयान दɅ: ऊजार् की बचत की गणना की सटीकता परैामीटर 45.19 तुलना×मक पॉवर मɅ िदए 
गए िरŉɅ स मोटर पॉवर की सटीकता पर सीधे िनभर्र करती है।
सेिटगं्स

मुख्य मेनू   ∋  एनजᱮ कायर्क्षमता 
 पैरामीटर समूह 45 ऊजार् कुशलता (पçृठ 243)।
 पैरामीटर 01.50 वतर्मान घंटा kWh, 01.51 िपछला घंटा kWh, 01.52 वतर्मान िदन 

kWh और 01.53 िपछला िदन kWh पçृठ  124पर।



प्रोग्राम की िवशेषताएँ   69

ACS 560 FW_HI.book  Page 69  Friday, December 8, 2017  2:15 PM
 लोड एनलाइज़र
उÍच मूãय लॉगर
यूज़र ɮवारा पीक वैãयू लॉगर ɮवारा िनगरानी िकए जा रहे िसग्नल का चयन िकया जा सकता 
है। लॉगर ɮवारा िसग्नल की पीक वैãयू के साथ-साथ पीक होने के समय, साथ ही मोटर करंट, 
DC वोãटेज और पीक के समय मोटर गित को दजर् िकया जाता है। पीक वैãयू का नमूना 2 
ms अंतराल पर िलया जाता है।
सेिटगं्स
पैरामीटर समूह 36 लोड एनलाइज़र (पçृठ 223)।
 डायग्नोिèटक्स मेनू  
डायग्नोिèटक्स मेनू ɮवारा सिक्रय फ़ॉãट, चेताविनयɉ, फ़ॉãट इितहास और I/O कनेक्शन 
िèथित के बारे मɅ ×विरत जानकारी दी जाती है। इससे आपको ड्राइव के आरंभ न होने, बंद 
होने या मनपसंद अवèथा मɅ नहीं चलने के कारण का पता लगाने मɅ भी सहायता िमलती है।
• सिक्रय फ़ॉãट : मौजूदा सिक्रय फ़ॉãट देखने के िलए इस åयू का प्रयोग करɅ। फ़ॉãट 

कोड पर जानकारी के िलए, पçृठ 331 पर त्रिुट संदेश की सूची देखɅ।
• फ़ॉãट इितहास : फ़ॉãट इितहास देखने के िलए इस åयू का उपयोग करɅ। फ़ॉãट कोड 

पर जानकारी के िलए, पçृठ 331 पर त्रिुट संदेश की सूची देखɅ।
• सिक्रय चेतावनी : मौजूदा सिक्रय चेताविनयɉ देखने के िलए इस åयू का प्रयोग करɅ। 

चेतावनी कोड पर जानकारी के िलए, पçृठ 322 पर चेतावनी संदेश की सूची देखɅ। 
• I/O िèथित : मौजूदा सिक्रय I/O सेिटगं्स देखने के िलए इस åयू का प्रयोग करɅ।
सेिटगं्स

मेनू ∋   एनजᱮ कायर्क्षमता 

0

0
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िविवध
 बैकअप और पुनèथार्पना
आप कंट्रोल पैनल मɅ मैÛयुअल Ǿप से सेिटगं्स की बैकअप ले सकते हɇ और ड्राइव मɅ, या खराब 
ड्राइव के बदले नई ड्राइव मɅ बकैअप की पनुèथार्पना कर सकते हɇ। आप ड्राइव कंपोजर PC 
उपकरण के साथ पैनल पर बैकअप और पुनèथार्पना भी कर सकते हɇ।
बैकअप
मैÛयुअल बैकअप
ज़ǽरत होने पर बैकअप लɅ, उदाहरण के िलए, ड्राइव शुǾ करने के बाद या जब सेिटगं को 
अÛय ड्राइव मɅ कॉपी करना चाहते हɉ।
फीãडबस इंटरफेस से पैरामीटर मɅ बदलाव पर Úयान नहीं िदया जाता है जब तक िक आपने 
पैरामीटर 96.07 पैरामीटर मैनुअल Ǿप से सहेजɅ के साथ बलपूवर्क पैरामीटर को न सहेजा हो।
èवचािलत बकैअप
कंट्रोल पैनल मɅ èवचािलत बैकअप के िलए एक समिपर्त èथान होता है। अंितम पैरामीटर मɅ 
बदलाव के दो घंटे के बाद èवचािलत बैकअप का िनमार्ण होता है। बैकअप को पूरा करने के 
बाद, पैरामीटर मɅ अितिरक्त बदलाव की जांच से पहले पैनल 24 घंटे प्रतीक्षा करता है। यिद 
हɇ, तो अंितम बदलाव होने के दो घंटे गुजरने के बाद वह िपछले बैकअप को हटाते हुए नए 
बैकअप का िनमार्ण करता है। 
आप िवलàब समय को एडजèट या èवचािलत बैकअप फंक्शन को अक्षम नहीं कर सकते हɇ।
फीãडबस इंटरफेस से पैरामीटर मɅ बदलाव पर Úयान नहीं िदया जाता है जब तक िक आपने 
पैरामीटर 96.07 पैरामीटर मैनुअल Ǿप से सहेजɅ के साथ बलपूवर्क पैरामीटर को न सहेजा हो।
पुनèथार्िपत करɅ
बैकअप पैनल पर दशार्ए जाते हɇ। èवचािलत बकैअप आइकॉन  से िचिéनत होते हɇ  और 
मैÛयुअल बैकअप  के साथ। बैकअप पुनèथार्िपत करने के िलए, उसे चुनɅ और  दबाएं। 
िनàनिलिखत िडèÜले मɅ आप बैकअप सामग्री देख सकते हɇ और सभी पैरामीटर पुनèथार्िपत 
कर सकते हɇ या पुनèथार्िपत करने के िलए एक सबसेट चुन सकते हɇ। 
Úयान दɅ: बैकअप पनुèथार्िपत करने के िलए, ड्राइव को èथानीय िनयंत्रण मɅ होना चािहए।
सेिटगं्स

मुख्य मेनू  ' ? बैकअप डेटा 
 पैरामीटर 96.07 पैरामीटर मैनुअल Ǿप से सहेजɅ (पçृठ 276).
 यूज़र पैरामीटर सेट
ड्राइव ɮवारा चार यूज़र परैामीटरɉ का समथर्न िकया जाता है िजÛहɅ िक èथायी मेमोरी के प्रयोग 
से सहेजा जा सकता है और ड्राइव पैरामीटरɉ के प्रयोग से वापस याद िकया जा सकता है। 
यूज़र पैरामीटर सेट के बीच िèवच करने के िलए िडिजटल इनपुट का प्रयोग करना भी संभव 
होता है। यूज़र परैामीटर सेट को बदलने के िलए, ड्राइव को बंद िकया जाना होता है।
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यूज़र पैरामीटर सेट मɅ पैरामीटर समूह 10...99 मɅ सभी संपादन योग्य मान शािमल होते हɇ 
िसवाय
 बलपूवर्क I/O मान जैसे िक परैामीटर 10.03 DI जबरन चयन और 10.04 DI जबरन डटेा
 I/O एक्सटɅशन मॉɬयूल सेिटगं (समूह 15)
 डटेा संग्रह पैरामीटर (समूह 47)
 फीãडबस संचार सेिटगं (समूह 50...53 और 58)
 पैरामीटर 95.01 सÜलाई वोãटेज.
क्यɉिक मोटर सेिटगं यूज़र परैामीटर सेट मɅ शािमल होती है, सुिनिæचत करɅ िक यूज़र सेट 
वापस बुलाने से पहले अनुप्रयोग मɅ प्रयुक्त मोटर के अनुǾप सेिटगं हो। उस अनुप्रयोग मɅ जहां 
ड्राइव के साथ अलग-अलग मोटरɉ का प्रयोग िकया जाता है, प्र×येक मोटर के साथ मोटर 
आईडी रन को पूरा िकए जाने और पिरणाम िभÛन यूज़र सेट मɅ सहेजे जाने की आवæयकता 
होती है। मोटर के िèवच होने पर उपयुक्त सेट को तब वापस बुलाया जा सकता है।
सेिटगं्स
पैरामीटर 96.10...96.13 (पçृठ 277).
 डेटा संग्रह पैरामीटर
बारह (आठ 32-िबट, चार 16-िबट) परैामीटर डटेा संग्रह के िलए आरिक्षत होते हɇ। ये पैरामीटर 
िडफ़ॉãट Ǿ से जुड़ ेनहीं होते हɇ और इनका प्रयोग िलिंकंग, परीक्षण और किमशिनगं उɮदेæयɉ 
के िलए िकया जा सकता है। उÛहɅ अÛय पैरामीटर के İोत या लêय चयनɉ के प्रयोग से िलखा 
और पढ़ा जा सकता है।
सेिटगं्स
पैरामीटर समूह 47 डटेा संग्रह (पçृठ 249)।
 यूज़र लॉक
बेहतर साइबर सुरक्षा के िलए, इस बात की सख्ती से अनुशंसा की जाती है िक आप पैरामीटर 
मान और/या फमर्वेयर और अÛय फाइलɉ को बदलने से रोकने के िलए माèटर पास कोड सेट 
करɅ।

चेतावनी! ABB नए पास कोड के प्रयोग से यूज़र लॉक सिक्रय करने की िवफलता से 
होने वाले नुकसान या हािन के िलए िजàमेदार नहीं होगी। साइबर सुरक्षा अèवीकरण 

देखɅ(पçृठ 11)।

पहली बार यूज़र लॉक सिक्रय करने के िलए, 96.02 पास कोड मɅ िडफ़ॉãट पास कोड, 
10000000 दजर् करɅ। इससे पैरामीटर 96.100...96.102 Ǻæयमान हɉगे। िफर  मɅ नया पास 
कोड दजर् करɅ, 96.100 यूज़र पासकोड बदलɅ, और  मɅ कोड की पुिçट 96.101 यूज़र पासकोड 
कÛफमर् करɅ करɅ। 96.102 यूज़र लॉक åयवहािरकता मɅ, उन कायर्वािहयɉ को पिरभािषत करɅ 
िजÛहɅ आप रोकना चाहते हɇ (हम सुझाव देते हɇ िक आप सभी कायर्वािहयɉ का चयन करɅ जब 
तक िक अनुप्रयोग ɮवारा आवæयक न हो)।
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यूज़र लॉक बंद करने के िलए,  96.02 पास कोड मɅ अमाÛय पास कोड दजर् करɅ96.08 कंट्रोल 
बोडर् बटू, को सिक्रय करɅ, या पॉवर दोहराएं। लॉक बदं होने के साथ ही, पैरामीटर 
96.100...96.102 छुप जाते हɇ।
लॉक दोबारा खोलने के िलए,  96.02 पास कोड मɅ अपना पास कोड दजर् करɅ। इससे पैरामीटर 
96.102...96.102 दोबारा Ǻæयमान हɉगे।
सेिटगं्स
पैरामीटर 96.02 (पçृठ 274) और 96.100...96.102 (पçृठ 279).
 साइन िफ़ãटर समथर्न
िनयंत्रण प्रोग्राम मɅ एक सेिटगं होती है जो िक ABB साइन िफ़ãटर के प्रयोग को सक्षम करती 
है (अलग से उपलÞध)। ड्राइव के आउटपुट से साइन िफ़ãटर के जुड़ने के साथ ही, 95.01 
िवशेष HW सेिटगं की िबट 1 चालू होनी चािहए। यह सेिटगं ड्राइव को èकेलर िनयंत्रण मोड 
का प्रयोग करने के िलए मजबूर करती है, और िनàनिलिखत के िलए िèविचगं और आउटपुट 
आविृƣयɉ को सीिमत करती है
• ड्राइव को िफ़ãटर रेज़ोनɅस आविृƣयɉ पर काम करने से रोकने के िलए, और
• िफ़ãटर को Ïयादा गमर् होने बचाने के िलए।
अÛय िनमार्ता से साइन िफ़ãटर जोड़ने से पहले अपने èथानीय ABB प्रितिनिध से संपकर्  करɅ।
सेिटगं्स
पैरामीटर 95.01 िवशेष HW सेिटगं (पçृठ 272).
 छोटा और लंबा मेनू
ड्राइव ɮवारा पैरामीटर सूची मɅ छोटे मेनू और लंबे मेनू संरचना का प्रयोग िकया जाता है। छोटा 
मेनू सामाÛय पैरामीटर सूची और लàबा मेनू पूणर् पैरामीटर सूची दशार्ता है। लंबे और छोटे मेनू 
पैरामीटर 96.02 पासवडर् से एडजèट िकए जाते हɇ। िडफ़ॉãट मान छोटा मेनू होती है [1]।
सेिटगं्स
पैरामीटर 96.02 पास कोड (पçृठ 274).
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कंट्रोल मैक्रोज़
इस अÚयाय की िवषय-वèतुएं
यह अÚयाय एिÜलकेशन का इिÍछत उपयोग, संचालन और िडफ़ॉãट कंट्रोल कनेक्शन का वणर्न
करता है। इसके अलावा, इसमɅ प्र×येक मैक्रो मैक्रो के िडफॉãट पैरामीटर मानɉ की सूची भी
शािमल है।
इस अÚयाय मɅ िनिदर्çट सेिटगं्स और उदाहरण बुिनयादी कंट्रोल पैनल के संबंध मɅ हɇ। हालांिक,
आप सहायक कंट्रोल पैनल का उपयोग करके भी इन कायɟ को कर सकते हɇ।

अवलोकन
कंट्रोल मैक्रोज़ िडफ़ॉãट परैामीटर मानɉ का सेट है जो एक िनिæचत कंट्रोल कॉिÛफ़गरेशन के
िलए उपयुक्त होता है। ड्राइव प्रारंभ करते समय, उपयोगकतार् आमतौर पर प्रारंिभक िबदं ुके
Ǿप मɅ सबसे-अनुकूल कंट्रोल मैक्रो का चयन करता है और आवæयकताओं को पूरा करने के
िलए सेिटगं्स को अनुकूिलत करने के िलए आवæयक पिरवतर्न करता है। 
कंट्रोल मैक्रोज़ मɅ िनàनिलिखत िवशेषताएं हɇ:
 ड्राइव को प्रोग्राम करने के पारंपिरक तरीके की तुलना मɅ बहुत कम संख्या मɅ उपयोगकतार्

संपादन।
 ड्राइव का ×विरत कॉिÛफ़गरेशन करने देता है और मोटर की ×विरत शुǽआत को सक्षम

करता है।
मुख्य मेनू से कंट्रोल मैक्रो का चयन करने के दो तरीके हɇ →

 कनेक्शन मैक्रो  → मैक्रो
या 

पैरामीटर  →  पूणर् पैरामीटर िलस्ट पैरामीटर 96.04
नोɪस:
 èकेलर कंट्रोल, मैक्रो ABB मानक और फामार् को छोड़कर सभी मैक्रोज़ के िलए िडफॉãट

कंट्रोल मोड है।
  वेक्टर मोटर कंट्रोल मोड वाले ABB मानक मैक्रो एक अलग मैक्रो के Ǿप मɅ उपलÞध है।

अÛय एिÜलकेशन और संचार मैक्रोज़ के िलए, आप मुख्य मेनू  -> मोटर डटेा  से
मैÛयुअल Ǿप से मोटर िनयंत्रण मोड बदल सकते हɇ।  ∋ यिद वेक्टर मोटर िनयंत्रण मोड
चुना गया हो, तो सुिनिæचत करɅ िक ID रन को पूरा िकया गया हो। देखɅ ID रन प्रिक्रया
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कंट्रोल मैक्रोज़ को एिÜलकेशन मैक्रो और संचार मैक्रोज़ के Ǿप मɅ वगीर्कृत िकया गया है।
एिÜलकेशन मैक्रोज़
एिÜलकेशन मैक्रोज़ कुछ औɮयोिगक एिÜलकेशनɉ के िलए आवæयक िडफ़ॉãट पैरामीटर
िनधार्िरत करते हɇ।
उपलÞध एिÜलकेशन मैक्रोज़ इस प्रकार से हɇ:
 ABB मानक मैक्रो
 ABB मानक मैक्रो (वेक्टर)
 मोटर पोटɅिशयोमीटर मैक्रो
 PID मैक्रो
 पैनल PID मैक्रो
 पंप और फ़ैन कंट्रोल (PFC) मैक्रो
 सॉāट पंप और फैन कंट्रोल (SPFC) मैक्रो
 फ़ामार् मैक्रो
 Üलािèटक िनçकासन मैक्रो
संचार मैक्रोज़
संचार मैक्रोज़ कुछ िनिæचत संचार प्रोटोकॉल के िलए आवæयक िडफ़ॉãट पैरामीटर सेट करते हɇ।
उपलÞध संचार मैक्रोज़ हɇ:
 Modbus RTU मैक्रो (पçृठ107 देखɅ)
 प्रोिफबस
 Profinet
 इथरनेट
 मोडबस TCP
 EtherCAT
 CanOpen

ABB मानक मैक्रो
ABB मानक मैक्रो  िडफ़ॉãट मैक्रो है 

मैक्रो मɅ िनàनिलिखत िवशेषताएं होती हɇ:
 तीन िèथरांक ŉीक्वɅसी िरफ्रɅ स के साथ 2-वायर I/O कॉिÛफ़गरेशन
 सामाÛय कंट्रोल उɮदेæय के िलए लागू
 एक िसग्नल का उपयोग मोटर को प्रारंभ या बंद करने के िलए िकया जाता है और दसूरे

िसग्नल का उपयोग िदशा का चयन करने के िलए िकया जाता है
 िडफ़ॉãट Ǿप से èकेलर कंट्रोल का उपयोग करता है।
Úयान दɅ: वेक्टर कंट्रोल के िलए आप ABB मानक (वेक्टर) मैक्रो (पķृ77) का उपयोग कर
सकते हɇ।
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ABB मानक मैक्रो टिमर्नल आकार के िलए िडफ़ॉãट कंट्रोल कनेक्शन
X1 िरŉɅ स वोãटेज और एनालॉग इनपटु 
1 SCR िसग्नल केबल शीãड (èक्रीन)
2 AI1 बाहरी ŉीक्वɅसी िरŉɅ स:

 0...10 V1) 4)10): देखɅ 22.11
3 AGND एनालॉग इनपुट सिकर् ट, सामाÛय 
4 +10V 10 V DC िरŉɅ स वोãटेज
5 AI2 कॉिÛफ़गर नहीं िकया गया 2)
6 AGND एनालॉग इनपुट सिकर् ट, सामाÛय 
7 AO1 आउटपुट ŉीक्वɅसी, ...20 mA11): 

देखɅ 13.12 
8 AO2  मोटर करंट11): 

देखɅ 13.22
9 AGND एनालॉग आउटपुट सिकर् ट सामाÛय

X2, X3 सहायक वोãटेज आउटपुट और प्रोग्रामयोग्य िडिजटल इनपुट
10 +24V सहायक वोãटेज आउटपुट +24 V DC, अिधकतम 
11 DGND सहायक वोãटेज आउटपुट सामाÛय
12 DCOM सभी के िलए िडिजटल इनपुट सामाÛय
13 DI1 बंद (0) / प्रारंभ (1)10): देखɅ 20.03 
14 DI2 फ़ॉरवडर् (0) / िरवसर् (1)10): देखɅ 20.03
15 DI3 िèथरांक ŉीक्वɅसी sel 110)10): पैरामीटर.28.224)
16 DI4 िèथरांक ŉीक्वɅसी sel 2 4) 10): देखɅ 28.23
17 DI5 रɇप 1 (0) / रɇप 2 (1) 5) 9): देखɅ 28.71
18 DI6 कॉिÛफ़गर नहीं िकया गया 

X6, X7, िरले आउटपुट
19 RO1C चलाने के िलए तैयार 11): देखɅ 10.24

250 V AC / 30 V DC
2 A

20 RO1A
21 RO1B
22 RO2C चल रहा है 11): देखɅ 10.27

250 V AC / 30 V DC 
2 A

23 RO2A
24 RO2B
25 RO3C तु्रिट (-1) 11): देखɅ 10.30

250 V AC / 30 V DC
2 A

26 RO3A
27 RO3B
X5 िनिमर्त फ़ीãडबस
29 B+ आंतिरक Modbus RTU (EIA-485), देखɅ एàबेडडे 

फीãडबस (EFB) के माÚयम से फीãडबस िनयंत्रण30 A-
31 DGND

(ŉेम R0~R2)
S100 TERM & BIAS समािÜत रेिज़èटर और बायस रेिज़èटर िèवच

(ŉेम R3~R8)
S100 TERM समािÜत रेिज़èटर िèवच
S200 BIAS बायस रेिज़èटर िèवच
X4 सुरक्षा टॉकर्  बंद 

R0~R2 R3~R8
33 - OUT1 सुरक्षा टॉकर्  बदं फ़ंक्शन फैक्टरी फंक्शन। कनेक्शन। 

ड्राइव शǾु करने के िलए दोनɉ सिकर् ट बंद होने 
चािहए। ड्राइव हाडर्वयेर मैयुअल मɅ सुरिक्षत टॉकर्  बंद 
फ़ंक्शन देखɅ।

34 SGND OUT2
35 आउट1 SGND
36 IN1 IN1
37 इन2 IN2
X10    24 V AC/DC (केवल फे्रम R6~R8)
40 24 V AC/DC - in 24V AC/DC इनपुट, कंट्रोल इकाई िबजली की 

आपिूतर् के िलए जब बाहरी मेन पॉवर िडèकनेक्ट हो 41 24 V AC/DC+ in
X11 अनावæयक सहायक वोãटेज आउटपुट (केवल ŉेम R0~R2) अनावæयक 
42 +24 V सहायक वोãटेज आउटपुट +24 V DC,अिधकतम  
43 DGND सहायक वोãटेज आउटपुट सामाÛय
44 DCOM सभी के िलए िडिजटल इनपुट सामाÛय

6)

9

6

अिधकतम
 500 
ohm

8 )

1...10 kohm

R3~R8

 

6)
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• (फे्रम R0...R8): 0.14...1.5 िममी2 (सभी टिमर्नल)
• सीिमत टॉकर् : 0.5...0.6 N.m (0.4 lbf .ft)
िटÜपिणयाँ
1) करंट [0(4)... 20 mA, Rin <500 ohm] या वोãटेज [ 0(2)... 10 V, Rin> 200 kohm] 
पैरामीटर 12.15 AI1 यूिनट चयन के साथ चयिनत के Ǿप मɅ इनपुट।
2) करंट [0(4)... 20 mA, Rin <100 ohm] या वोãटेज [ 0(2)... 10 V, Rin> 200 kohm] 
पैरामीटर 12.25 AI2 यूिनट चयन के साथ चयिनत के Ǿप मɅ इनपुट।
3) सहायक वोãटेज आउटपुट +24V (X2:10) की कुल भार क्षमता = 
6.0 W (250 mA / 24 V) - उपयोगकतार् िकसी भी I/O कनेक्शन के िलए इस İोत का 
उपयोग कर सकते हɇ (DI1... DI2- RO1 or DI3...DI6 - RO2~RO3). 
4) िèथरांक गित İोतɉ के संयोजन के आधार पर िनàन अनुसार सेट की गई है:

5) गित िरŉेस रɇप İोतɉ के संयोजन के आधार पर िनàनानुसार सेट िकया गया है: 

6) फ़ैक्टरी मɅ जàपर के साथ कनेक्टेड।
7) केवल R0~R2 फे्रम के िलए लागू
8) िडिजटल िसग्नल के िलए शीãडडे ɪिवèटेड-पेयर केबल का उपयोग करɅ।
9) मोटर केबल के िलए ग्राउंिडगं शेãफ़ पर ग्राउंिडगं क्लैàप के नीचे केबल की बाहरी शीãड को 
360 िडग्री पर èथािपत करɅ।
10) इनपुट िसग्नल
11) आउटपटु िसग्नल
केबल कनेक्शन और ड्राइव संचालन के बारे मɅ जानकारी के िलए, हाडर्वेयर मैÛयुअल 
(3AXD50000044998) मɅ कंट्रोल कनेक्शन देखɅ।

पैरामीटर ɮवारा 
पिरभािषत İोत 28.22

परैामीटर ɮवारा 
पिरभािषत 
İोत28.23

िनरंतर गित सिक्रय

0 0 AI1 के माÚयम से गित सेट करɅ
1 0  िèथर फ्रीक्वɅसी 1
0 1  िèथर फ्रीक्वɅसी 2

DI5
पैरामीटर 28.71

रɇप सेट पैरामीटर
èकेलर कंट्रोल (िडफ़ॉãट)

0 एक्सेलरेशन/िडसेलरैशन 
समय 1

28.72 फ्रीक्वɅसी एक्सेलरेशन समय 1

28.73 फ्रीक्वɅसी िडसेलरैशन समय 1
1 एक्सेलरेशन/िडसेलरैशन 

समय 2
28.74 फ्रीक्वɅसी एक्सेलरेशन समय 2

28.75 फ्रीक्वɅसी एक्सेलरेशन समय 2
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ABB मानक मैक्रो (वेक्टर) 
ABB मानक मैक्रो (वेक्टर) ABB मानक मैक्रो के समान होता है। ABB मानक èकेलर मोटर
कंट्रोल मोड का उपयोग करता है जबिक ABB  मानक मैक्रो (वेक्टर) मोटर कंट्रोल मोड के Ǿप
मɅ वेक्टर िनयंत्रण का उपयोग करता है। 
ABB मानक मैक्रो के समान, ABB मानक (वेक्टर) मɅ िनàनिलिखत िवशेषताएं होती हɇ:
 तीन िèथरांक ŉीक्वɅसी िरफ्रɅ स के साथ 2-वायर I/O कॉिÛफ़गरेशन
 सामाÛय कंट्रोल उɮदेæय के िलए लागू
 एक िसग्नल का उपयोग मोटर को प्रारंभ या बंद करने के िलए िकया जाता है और दसूरे

िसग्नल का उपयोग िदशा का चयन करने के िलए िकया जाता है
मैक्रो सक्षम करने के िलए, इस पर नेिवगेट करɅ:
मुख्य मेनू  -> कनैक्शन मैकर्ो ABB मानक (वैक्टर) 

या 
मुख्य मेनू ' -> पणूर् पैरामीटर िलèट   पैरामीटर 96.04 Macro select ??[17] ABB 
standard (vector). 
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 ABB मानक (वेक्टर) मैक्रो टिमर्नल आकार के िलए िडफ़ॉãट कंट्रोल कनेक्शन
X1 िरŉɅ स वोãटेज और एनालॉग इनपुट और 
1 SCR िसग्नल केबल शीãड (èक्रीन)
2 AI1 बाहरी गित िरŉɅ स: 0... ... 10 V1) 4) 8):

देखɅ 22.11
3 AGND एनालॉग इनपुट सिकर् ट, सामाÛय 
4 +10V 10 V DC िरŉɅ स वोãटेज
5 AI2 कॉिÛफ़गर नहीं िकया गया 2)
6 AGND एनालॉग इनपुट सिकर् ट, सामाÛय 
7 AO1 आउटपुट ŉीक्वɅसी, 0... ... 20 mA9):

देखɅ 13.12
8 AO2 मोटर करंट, 0... ... 20 mA9):

देखɅ 13.22
9 AGND एनालॉग आउटपुट सिकर् ट सामाÛय

X2, X3 सहायक वोãटेज आउटपुट और प्रोग्रामयोग्य िडिजटल इनपुट
10 +24V सहायक वोãटेज आउटपुट +24 V DC, max. 
11 DGND सहायक वोãटेज आउटपुट सामाÛय
12 DCOM सभी के िलए िडिजटल इनपुट सामाÛय
13 DI1 बंद (0) / प्रारंभ (1): देखɅ  20.03 
14 DI2 फ़ॉरवडर् (0)/िरवसर् (1): देखɅ  20.03
15 DI3 िèथरांक गित चयन 1 4) 8): देखɅ ।22.22
16 DI4 िèथरांक गित चयन 2 4) 8): देखɅ  22.23
17 DI5 रɇप 1 (0) / रɇप 2 (1) 5) 8): देखɅ  23.11
18 DI6 कॉिÛफ़गर नहीं िकया गया 

X6, X7, िरले आउटपुट
19 RO1C चलाने के िलए तैयार9): देखɅ 10.24

250 V AC / 30 V DC
2 A

20 RO1A
21 RO1B
22 RO2C चल रहा है9): देखɅ। 10.27

250 V AC / 30 V DC 
2 A

23 RO2A
24 RO2B
25 RO3C तु्रिट(-1)9): देखɅ। 10.30

250 V AC / 30 V DC
2 A

26 RO3A
27 RO3B
X5 िनिमर्त फ़ीãडबस
29 B+ आंतिरक Modbus RTU (EIA-485), देखɅ एàबेडडे 

फीãडबस (EFB) के माÚयम से फीãडबस िनयंत्रण30 A-
31 DGND

(ŉेम R0~R2)
S100 टमर् और बायस समािÜत रेिज़èटर और बायस रेिज़èटर िèवच

(ŉेम R3~R8)
S100 TERM समािÜत रेिज़èटर िèवच
S200 BIAS बायस रेिज़èटर िèवच
X4 सुरक्षा टॉकर्  बदं 

R0~R2 R3~R8
33 - आउट1 सुरक्षा टॉकर्  बंद फ़ंक्शन फैक्टरी कनेक्शन। ड्राइव 

शुǾ करने के िलए दोनɉ सिकर् ट बंद होने चािहए। 
ड्राइव हाडर्वेयर मैयुअल मɅ सुरिक्षत टॉकर्  बंद फ़ंक्शन 
देखɅ।

34 SGND आउट2
35 आउट1 SGND
36 IN1 IN1
37 N2 इन2
X10    24 V AC/DC (केवल फे्रम R6~R8)
40 24 V AC/DC - 24V AC/DC इनपुट, कंट्रोल इकाई िबजली की 

आपिूतर् के िलए जब बाहरी मेन पॉवर िडèकनेक्ट हो 41 24 V AC/DC+ in
X11 अनावæयक सहायक वोãटेज आउटपुट (फे्रम R0 
42 +24 V सहायक वोãटेज आउटपुट +24 V DC, max. 
43 DGND सहायक वोãटेज आउटपुट सामाÛय
44 DCOM सभी के िलए िडिजटल इनपुट सामाÛय

6)

5

अिधकतम
 500 
ohm

7)

1... ... 10

R3~R8

10)

6)



कंट्रोल मैक्रोज़   79

ACS 560 FW_HI.book  Page 79  Friday, December 8, 2017  2:15 PM
 (फे्रम R0... R8): 0.14... 1.5 िममी2 (सभी टिमर्नल)
 सीिमत टॉकर् : 0.5... 0.6 N .m (0.4 lbf.ft)
िटÜपिणयाँ
1) करंट [0(4)... 20 mA, Rin <500 ohm] या वोãटेज [ 0(2)... 10 V, Rin> 200 kohm] 
पैरामीटर 12.15 AI1 यूिनट चयन के साथ चयिनत के Ǿप मɅ इनपुट।
2) करंट [0(4)... 20 mA, Rin <100 ohm] या वोãटेज [ 0(2)... 10 V, Rin> 200 kohm] 
पैरामीटर 12.25 AI1 यूिनट चयन के साथ चयिनत के Ǿप मɅ इनपुट।
3) सहायक वोãटेज आउटपुट की कुल भार क्षमता +24V (X2:10) = 6.0 W (250 mA / 
24 V). उपयोगकतार् िकसी भी एक I/O कनेक्शन के िलए इस İोत का उपयोग कर सकता है 
(DI1... DI2- RO1 or DI3...DI6 - RO2~RO3). 
3) िनरंतर गित İोतɉ के संयोजन के आधार पर िनàनानुसार सेट की गई है:

5) गित िरŉेस रɇप İोतɉ के संयोजन के आधार पर िनàनानुसार सेट िकया गया है: 

6) फ़ैक्टरी मɅ जàपर के साथ कनेक्टेड।
7) मोटर केबल के िलए ग्राउंिडगं शेãफ़ पर ग्राउंिडगं क्लैàप के नीचे केबल की बाहरी शीãड को 
360 िडग्री पर èथािपत करɅ।
8) इनपुट िसग्नल
9) आउटपुट िसग्नल
10) केवल R0~R2 फे्रम के िलए
केबल कनेक्शन और ड्राइव संचालन के बारे मɅ जानकारी के िलए, हाडर्वेयर मैÛयुअल 
(3AXD50000044998) मɅ कंट्रोल कनेक्शन देखɅ।

परैामीटर ɮवारा पिरभािषत 
İोत22.22

पैरामीटर ɮवारा 
पिरभािषत İोत22.23 िनरंतर गित सिक्रय

0 0 AI1 के माÚयम से गित सेट 
करɅ

1 0  िèथर गित 1

DI5 रɇप सेट पैरामीटर
वेक्टर कंट्रोल (िडफ़ॉãट)

0 1 23.12 एक्सेलरेशन समय 1
23.13 िडसेलरैशन समय 1

1 2 23.14 एक्सेलरेशन समय 2
23.15 िडसेलरैशन समय 2



80   कंट्रोल मैक्रोज़

ACS 560 FW_HI.book  Page 80  Friday, December 8, 2017  2:15 PM
मोटर पोटɅिशयोमीटर मैक्रो 
मोटर पोटɅिशयोमीटर मैक्रो का उपयोग दो पुश बटनɉ के साथ मोटर की गित को समायोिजत
करने के िलए िकया जा सकता है या PLCs के साथ जो िक दो िडिजटल िसग्नलɉ के उपयोग
से मोटर की गित को बदल देते हɇ.
िडिजटल िसग्नल का İोत, िजसका उपयोग मान बढ़ाने के िलए िकया जाता है उसे पैरामीटर
और 22.73 मोटर पोटेिÛशओमीटर अप सोसर्  ɮवारा चुना जा सकता है 22.74 मोटर
पोटेिÛशओमीटर डाउन सोसर्। 
इसके ɮवारा सक्षम िकए जाने पर 22.71 मोटर पोटेिÛशओमीटर फंक्शन, मोटर पोटɅिशयोमीटर
इसके ɮवारा िनधार्िरत मान लेता है 22.72 मोटर पोटेिÛशओमीटर आरंिभक मान। चयिनत
मोड के आधार पर22.71, मोटर पोटɅिशयोमीटर मान को पॉवर साइिकल पर या बनाए रखा
जाता है या रीसेट िकया जाता है।
Ûयूनतम (22.76 मोटर पोटेिÛशओमीटर Ûयूनतम मान) से अिधकतम (22.77 मोटर
पोटेिÛशओमीटर अिधकतम मान) तक गित बढ़ाने का समय पैरामीटर मɅ पिरभािषत िकया
गया है 22.78 मोटर पोटेिÛशओमीटर रैàप अप। 
अिधकतम (22.77 मोटर पोटेिÛशओमीटर अिधकतम मान) मान से Ûयूनतम (22.76 मोटर
पोटेिÛशओमीटर Ûयूनतम मान) मान तक गित को कम करने का समय पैरामीटर मɅ
पिरभािषत िकया गया है 22.79 मोटर पोटेिÛशओमीटर रैàप डाउन।
यिद ऊपर और नीचे के िसग्नल एक साथ चालू िकए जाते हɇ, तो मोटर पोटɅिशयोमीटर का
मान बदलता नहीं है।
फ़ंक्शन का आउटपटु िदखाया जाता है 22.80 मोटर पोटेिÛशओमीटर रेफरɅस सिक्रय, िजसे
सीधे मुख्य चयनकतार् पैरामीटर मɅ िरŉɅ स İोत के Ǿप मɅ सेट िकया जा सकता है, या èकेलर
और वेक्टर कंट्रोल दोनɉ मɅ, अÛय İोत चयनकतार् पैरामीटर ɮवारा इनपुट के Ǿप मɅ उपयोग
िकया जाता है। 
िनàनिलिखत उदाहरण मोटर पोटɅिशयोमीटर मान के åयवहार को दशार्ता है।

मैक्रो सक्षम करने के िलए, इस पर नेिवगेट करɅ:
 मुख्य मेनू ' -> कनेक्शन मैक्रो  ->  मोटर पोटɅिशयोमीटर

या 
 मुख्य मेनू ' -> पूणर् परैामीटर सूची  पैरामीटर  -> [13]

0

1
0

1

022.80

22.74

22.73

22.77

22.76

22.7
8

22.79
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ABB पोटɅिशयोमीटर मैक्रो के िलए िडफ़ॉãट कंट्रोल कनेक्शन       

 टिमर्नल आकार
 (फे्रम R0 ... R8): 0.14...1.5 िममी2 (सभी टिमर्नल)
 सीिमत टॉकर् : 0.5... 0.6 N.m (0.4 lbf.ft)

अिधकतम
 500 

1...10 kohm

X1 िरŉɅ स वोãटेज और एनालॉग इनपुट और आउटपुट
1 SCR िसग्नल केबल शीãड (èक्रीन)
2 AI1 कॉिÛफ़गर नहीं िकया गया
3 AGND एनालॉग इनपुट सिकर् ट, सामाÛय 
4 +10V 10 V DC िरŉɅ स वोãटेज
5 AI2 कॉिÛफ़गर नहीं िकया गया
6 AGND एनालॉग इनपुट सिकर् ट, सामाÛय 
7 AO1 आउटपटु आविृƣ:...20 mA6): देखɅ 13.12
8 AO2 मोटर करंट: 0...20 mA6): देखɅ 13.22
9 AGND एनालॉग आउटपुट सिकर् ट सामाÛय

X2, X3 सहायक वोãटेज आउटपुट और प्रोग्रामयोग्य िडिजटल इनपुट
10 +24V सहायक वोãटेज आउटपुट +24 V DC, max. 
11 DGND सहायक वोãटेज आउटपुट सामाÛय
12 DCOM सभी के िलए िडिजटल इनपुट सामाÛय
13 DI1 बंद (0) / प्रारंभ (1)5): देखɅ  20.03 
14 DI2 फ़ॉरवडर् (0) / िरवसर् (1)5): देखɅ  20.03
15 DI3 िरŉɅ स अप 1) 5): देखɅ  22.73
16 DI4 िरŉɅ स डाउन1)5): देखɅ  22.74
17 DI5 िèथरांक ŉीक्वɅसी5):देखɅ 28.22
18 DI6 चलाएँ सक्षम करɅ (यिद 0 है, तो ड्राइव बंद हो जाती है)5): देखɅ 

X6,X7, िरले आउटपुट
19 RO1C चलाने के िलए तैयार6): देखɅ 10.24.

250 V AC / 30 V DC
2 A

20 RO1A
21 RO1B
22 RO2C चल रहा है6): देखɅ 10.27.

250 V AC / 30 V DC 
2 A

23 RO2A
24 RO2B
25 RO3C तु्रिट (-1) 6): देखɅ 10.30.

250 V AC / 30 V DC
2 A

26 RO3A
27 RO3B
X5 िनिमर्त फ़ीãडबस
29 B+ आंतिरक Modbus RTU (EIA-485)। देखɅएàबडेडे 

फीãडबस (EFB) के माÚयम से फीãडबस िनयंत्रण।30 A-
31 DGND

(ŉेम R0~R2)
S100 टमर् और बायस समािÜत रेिज़èटर और बायस रेिज़èटर िèवच

(ŉेम R3~R8)
S100 TERM समािÜत रेिज़èटर िèवच
S200 BIAS बायस रेिज़èटर िèवच
X4 सुरक्षा टॉकर्  बदं 

R0~R2 R3~R8
33 - OUT1

सुरक्षा टॉकर्  बंद फंक्शन। फैक्टरी कनेक्शन। ड्राइव शुǾ 
करने के िलए दोनɉ सिकर् ट बंद होने चािहए। ड्राइव 
हाडर्वेयर मैयुअल मɅ सुरिक्षत टॉकर्  बंद फ़ंक्शन देखɅ।

34 SGND OUT2
35 आउट1 SGND
36 IN1 IN1
37 IN2 IN2
X10    24 V AC/DC (केवल फे्रम R6~R8)
40 24 V AC/DC - 24V AC/DC इनपुट, कंट्रोल इकाई िबजली की 

आपूितर् के िलए जब बाहरी मेन पॉवर िडèकनेक्ट हो 41 24 V AC/DC+
X11 अनावæयक सहायक वोãटेज आउटपुट (फे्रम R0 ~ R2)
42 +24 V सहायक वोãटेज आउटपुट +24 V DC, max. 
43 DGND सहायक वोãटेज आउटपुट सामाÛय
44 DCOM सभी के िलए िडिजटल इनपुट सामाÛय

4

R3~R8

4) 4)

3)

4)

7)
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िटÜपिणयाँ
1) यिद DI3 और DI4 दोनɉ सिक्रय या िनिçक्रय हɇ, तो ŉीक्वɅसी/गित िरŉɅ स अपिरवितर्त रहता 
है।
मौजूदा ŉीक्वɅसी/गित िरŉɅ स बंद करने या पॉवर समाÜत होने के दौरान संग्रहीत िकया जाता 
है।
2) सहायक वोãटेज आउटपुट की कुल भार क्षमता +24V (X2:10) = 6.0 W (250 mA / 
24 V). उपयोगकतार् िकसी भी एक I/O कनेक्शन के िलए इस İोत का उपयोग कर सकता है 
(DI1... DI2- RO1 or DI3...DI6 - RO2~RO3). 
3) मोटर केबल के िलए ग्राउंिडगं शेãफ़ पर ग्राउंिडगं क्लैàप के नीचे केबल की बाहरी शीãड को 
360 िडग्री पर èथािपत करɅ।
4) फ़ैक्टरी मɅ जàपसर् के साथ कनेक्टेड
5) इनपुट िसग्नल
6) आउटपुट िसग्नल
7) केवल R0~R2 फे्रम के िलए
इसके अितिरक्त, नीचे िदए गए इनपुट को èवचािलत Ǿप से सेट िकया गया है: 

केबल कनेक्शन और ड्राइव संचालन के बारे मɅ जानकारी के िलए, हाडर्वेयर मैÛयुअल
(3AXD50000044998) मɅ कंट्रोल कनेक्शन देखɅ।

संख्या नाम (इनपुट/सेिटगं) मूãय 
23.11  रैàप सेट चयन 0 = एक्सेलरेशन/िडसेलरैशन समय 1
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PID मैक्रो 
PID मैक्रो उन एिÜलकेशन के िलए उिचत है जहाँ ड्राइव हमेशा PID ɮवारा िनयंित्रत की जाती
है और िरŉɅ स एनालॉग इनपुट AI1 से आता है। 
मैक्रो सक्षम करने के िलए, इस पर नेिवगेट करɅ:
 मुख्य मेनू ' -> कनेक्शन मैक्रो  ->  PID

या 
 मुख्य मेनू ' -> पूणर् परैामीटर सूची  पैरामीटर  -> [14]
.
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ABB PID मैक्रो के िलए िडफ़ॉãट कंट्रोल कनेक्शन                                

अिधकतम
 500 

1...10 kohm

X1 िरŉɅ स वोãटेज और एनालॉग इनपुट और आउटपुट
1 SCR िसग्नल केबल शीãड (èक्रीन)
2 AI1 बाहरी PID िरŉɅ स: 0 ... ... 10V 7): देखɅ 40.16.
3 AGND एनालॉग इनपुट सिकर् ट, सामाÛय 
4 +10V 10 V DC िरŉɅ स वोãटेज
5 AI2 PID प्रितिक्रया: 4...20mA1) 7): देखɅ 40.08
6 AGND एनालॉग इनपुट सिकर् ट, सामाÛय 
7 AO1 आउटपटु आविृƣ: 0...1 ... 20 mA 8): देखɅ 13.12.
8 AO2 मोटर करंट: 0... ... 20 mA8): देखɅ 13.22
9 AGND एनालॉग आउटपुट सिकर् ट सामाÛय

X2, X3 सहायक वोãटेज आउटपुट और प्रोग्रामयोग्य िडिजटल इनपुट
10 +24V सहायक वोãटेज आउटपुट +24 V DC, max. 
11 DGND सहायक वोãटेज आउटपुट सामाÛय
12 DCOM सभी के िलए िडिजटल इनपुट सामाÛय
13 DI1 बंद (0) / प्रारंभ (1) PID: देखɅ 20.03
14 DI2 आंतिरक सेटÜवॉइंट 13) 7): देखɅ 40.19।
15 DI3 आंतिरक सेटÜवॉइंट 23) 7): देखɅ40.20।
16 DI4 िèथरांक ŉीक्वɅसी 12) 7): देखɅ 28.26। 
17 DI5 चलाएँ सक्षम करɅ (यिद 0 है, तो ड्राइव बदं हो जाती 
18 DI6 कॉिÛफ़गर नहीं िकया गया

X6,X7, िरले आउटपुट
19 RO1C चलाने के िलए तैयार8): देखɅ 10.24।

250 V AC / 30 V DC
2 A

20 RO1A
21 RO1B
22 RO2C चल रहा है8): देखɅ 10.27।

250 V AC / 30 V DC 
2 A

23 RO2A
24 RO2B
25 RO3C तु्रिट (-1) 8): देखɅ 10.30.

250 V AC / 30 V DC
2 A

26 RO3A
27 RO3B
X5 िनिमर्त फ़ीãडबस
29 B+ आंतिरक Modbus RTU (EIA-485)। देखɅएàबडेडे 

फीãडबस (EFB) के माÚयम से फीãडबस िनयंत्रण।30 A-
31 DGND

(ŉेम R0~R2)
S100 टमर् और बायस समािÜत रेिज़èटर और बायस रेिज़èटर िèवच

(ŉेम R3~R8)
S100 TERM समािÜत रेिज़èटर िèवच
S200 BIAS बायस रेिज़èटर िèवच
X4 सुरक्षा टॉकर्  बदं 

R0~R2 R3~R8
33 - आउट1

सुरक्षा टॉकर्  बंद फ़ंक्शन फैक्टरी कनेक्शन। ड्राइव शुǾ 
करने के िलए दोनɉ सिकर् ट बंद होने चािहए। ड्राइव 
हाडर्वेयर मैयुअल मɅ सुरिक्षत टॉकर्  बंद फ़ंक्शन देखɅ।

34 SGND आउट2
35 आउट1 SGND
36 IN1 IN1
37 इन2 इन2
X10    24 V AC/DC (केवल फे्रम R6~R8)
40 24 V AC/DC - 24V AC/DC इनपुट, कंट्रोल इकाई िबजली की 

आपूितर् के िलए जब बाहरी मेन पॉवर िडèकनेक्ट हो 41 24 V AC/DC+
X11 अनावæयक सहायक वोãटेज आउटपुट (फे्रम R0 ~ R2)
42 +24 V सहायक वोãटेज आउटपुट +24 V DC, max. 
43 DGND सहायक वोãटेज आउटपुट सामाÛय
44 DCOM सभी के िलए िडिजटल इनपुट सामाÛय

5

R3~R8

5) 5)

4)

5)

9)
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टिमर्नल आकार
 (फे्रम R0... R8): 0.14...1.5 िममी2 (सभी टिमर्नल)
 सीिमत टॉकर् : 0.5... 0.6 N.m (0.4 lbf .ft)
िटÜपिणयाँ
1) िसग्नल İोत बाéय Ǿप से संचािलत है। िनमार्ता के िनदȶश देखɅ ड्राइव सहायक वोãटेज 
आउटपुट ɮवारा प्रदƣ सɅसर का उपयोग करने के िलए, ड्राइव के हाडर्वेयर मैÛयुअल मɅ अÚयाय 
इलेिक्ट्रकल इंèटॉलेशन का अनुभाग दो-वायर और तीन-वायर सɅसर का कनेक्शन उदाहरण देखɅ
2) यिद िनरंतर ŉीक्वɅसी सिक्रय की जाती है, तो यह PID कंट्रोलर आउटपुट से िरŉɅ स को 
ओवरराइड करती है।
3) आंतिरक सेटÜवॉइंट İोतɉ के संयोजन के आधार पर िनàन अनुसार सेट िकए गए हɇ:     

 4) मोटर केबल के िलए ग्राउंिडगं शेãफ़ पर ग्राउंिडगं क्लैàप के नीचे केबल की बाहरी शीãड 
को 360 िडग्री पर èथािपत करɅ।
5) फ़ैक्टरी मɅ जàपसर् के साथ कनेक्टेड
6) सहायक वोãटेज आउटपुट की कुल भार क्षमता +24V (X2:10) = 6.0 W (250 mA / 
24 V). उपयोगकतार् िकसी भी एक I/O कनेक्शन के िलए इस İोत का उपयोग कर सकता है 
(DI1... DI2- RO1 or DI3...DI6 - RO2~RO3).
7) इनपुट िसग्नल
8) आउटपुट िसग्नल
9) केवल R0~R2 फे्रम के िलए
 इसके अितिरक्त, िनàन इनपुट को èवचािलत Ǿप से िनàनानुसार सेट िकया जाता है: 

केबल कनेक्शन और ड्राइव संचालन के बारे मɅ जानकारी के िलए, हाडर्वयेर मैÛयुअल
(3AXD50000044998) मɅ कंट्रोल कनेक्शन देखɅ।

पैरामीटर ɮवारा 
पिरभािषत İोत 

40.19

परैामीटर ɮवारा 
पिरभािषत İोत 

40.20
आतंिरक सेटÜवॉइंट सिक्रय

DI2 DI3
0 0 सेटÜवॉइंट İोत: AI1 
1 0 सेट 1 आतंिरक सेटÜवॉइंट 1
0 1 सेट 1 आतंिरक सेटÜवॉइंट 2
1 1 सेट 1 आतंिरक सेटÜवॉइंट 3

परैामीटर संख्या नाम (इनपुट/सेिटगं) मूãय 
20.01 Ext1 कमांड 1= In1 èटाटर्
23.11  रैàप सेट चयन 0 = एक्सेलरेशन/िडसेलरैशन 

समय 1
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पैनल PID मैक्रो 
पैनल PID मैक्रो उन एिÜलकेशन के िलए उपयुक्त है जहां ड्राइव को हमेशा PID कंट्रोलर ɮवारा
िनयंित्रत िकया जाता है और सेटÜवॉइंट को कंट्रोल पैनल के साथ पिरभािषत िकया जाता है।
मैक्रो सक्षम करने के िलए, इस पर नेिवगेट करɅ:
 मुख्य मेनू ' -> कनेक्शन मैक्रो  -> पैनल PID

या 
 मुख्य मेनू ' -> पूणर् परैामीटर सूची  पैरामीटर  -> [15]
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पैनल PID मैक्रो के िलए िडफ़ॉãट कंट्रोल कनेक्शन                       टिमर्नल

आकार
 (फे्रम R0... R8): 0.14... 1.5 िममी2 (सभी टिमर्नल)
 सीिमत टॉकर् : 0.5... 0.6 N.m (0.4 lbf .ft)

अिधकतम
 500 

1...10 kohm

X1 िरŉɅ स वोãटेज और एनालॉग इनपुट और आउटपुट
1 SCR िसग्नल केबल शीãड (èक्रीन)
2 AI1 कॉिÛफ़गर नहीं िकया गया6)
3 AGND एनालॉग इनपुट सिकर् ट, सामाÛय 
4 +10V 10 V DC िरŉɅ स वोãटेज
5 AI2 PID फ़ीडबैक, 4...20mA1) 7) : देखɅ 40.08
6 AGND एनालॉग इनपुट सिकर् ट, सामाÛय 
7 AO1 आउटपटु ŉीक्वɅसी, 0... ... 20 mA8): देखɅ 13.12
8 AO2 मोटर करंट, 0... ... 20 mA8): देखɅ  13.22
9 AGND एनालॉग आउटपुट सिकर् ट सामाÛय

X2, X3 सहायक वोãटेज आउटपुट और प्रोग्रामयोग्य िडिजटल इनपुट
10 +24V सहायक वोãटेज आउटपुट +24 V DC, max. 
11 DGND सहायक वोãटेज आउटपुट सामाÛय
12 DCOM सभी के िलए िडिजटल इनपुट सामाÛय
13 DI1 बंद (0) / प्रारंभ (1) PID7): देखɅ  20.03
14 DI2 कॉिÛफ़गर नहीं िकया गया
15 DI3 कॉिÛफ़गर नहीं िकया गया
16 DI4 िनयत आविृƣ 12) 7): देखɅ  28.26
17 DI5 चलाएँ सक्षम करɅ (यिद 0 है, तो ड्राइव बंद हो जाती है) 7): 
18 DI6 कॉिÛफ़गर नहीं िकया गया

X6,X7, िरले आउटपुट
19 RO1C चलाने के िलए तैयार8): देखɅ  10.24

250 V AC / 30 V DC
2 A

20 RO1A
21 RO1B
22 RO2C चल रहा है8): देखɅ  10.27

250 V AC / 30 V DC 
2 A

23 RO2A
24 RO2B
25 RO3C तु्रिट (-1) 8): देखɅ  10.30

250 V AC / 30 V DC
2 A

26 RO3A
27 RO3B
X5 िनिमर्त फ़ीãडबस
29 B+ आंतिरक Modbus RTU (EIA-485)। आंतिरक 

Modbus RTU (EIA-485)। देखɅएàबडेडे फीãडबस 
(EFB) के माÚयम से फीãडबस िनयंत्रण।

30 A-
31 DGND

(ŉेम R0~R2)
S100 टमर् और बायस समािÜत रेिज़èटर और बायस रेिज़èटर िèवच

(ŉेम R3~R8)
S100 TERM समािÜत रेिज़èटर िèवच
S200 BIAS बायस रेिज़èटर िèवच
X4 सुरक्षा टॉकर्  बदं 

R0~R2 R3~R8
33 - OUT1

सुरक्षा टॉकर्  बंद फ़ंक्शन फैक्टरी कनेक्शन। ड्राइव शुǾ 
करने के िलए दोनɉ सिकर् ट बंद होने चािहए। ड्राइव 
हाडर्वेयर मैयुअल मɅ सुरिक्षत टॉकर्  बंद फ़ंक्शन देखɅ।

34 SGND OUT2
35 OUT1 SGND
36 IN1 IN1
37 IN 2 IN 2
X10    24 V AC/DC (केवल फे्रम R6~R8)
40 24 V AC/DC - 24V AC/DC इनपुट, कंट्रोल इकाई िबजली की 

आपूितर् के िलए जब बाहरी मेन पॉवर िडèकनेक्ट हो 41 24 V AC/DC+
X11 अनावæयक सहायक वोãटेज आउटपुट (फे्रम R0 ~ R2)
42 +24 V सहायक वोãटेज आउटपुट +24 V DC, max. 
43 DGND सहायक वोãटेज आउटपुट सामाÛय
44 DCOM सभी के िलए िडिजटल इनपुट सामाÛय

4

R3~R8

4) 4)

3)

9)
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िटÜपिणयाँ
1) िसग्नल İोत बाéय Ǿप से संचािलत है। िनमार्ता के िनदȶश देखɅ ड्राइव सहायक वोãटेज 
आउटपुट ɮवारा प्रदƣ सɅसर का उपयोग करने के िलए, ड्राइव के हाडर्वेयर मैÛयुअल मɅ अÚयाय 
इलेिक्ट्रकल इंèटॉलेशन का अनुभाग दो-वायर और तीन-वायर सɅसर का कनेक्शन उदाहरण देखɅ
2) यिद िनरंतर ŉीक्वɅसी सिक्रय की जाती है, तो यह PID कंट्रोलर आउटपुट से िरŉɅ स को 
ओवरराइड करती है।
3) मोटर केबल के िलए ग्राउंिडगं शेãफ़ पर ग्राउंिडगं क्लैàप के नीचे केबल की बाहरी शीãड को 
360 िडग्री पर èथािपत करɅ।
4) फ़ैक्टरी मɅ जàपसर् के साथ कनेक्टेड
5) सहायक वोãटेज आउटपुट की कुल भार क्षमता +24V (X2:10) = 6.0 W (250 mA / 
24 V). उपयोगकतार् िकसी भी एक I/O कनेक्शन के िलए इस İोत का उपयोग कर सकता है 
(DI1... DI2- RO1 or DI3...DI6 - RO2~RO3).
6) PID सेटÜवॉइंट कंट्रोल पैनल िरŉɅ स से है
7) इनपुट िसग्नल
8) आउटपुट िसग्न ल
9) केवल R0~R2 फे्रम के िलए
इसके अितिरक्त, िनàन इनपुट को èवचािलत Ǿप से िनàनानुसार सेट िकया जाता है: 

केबल कनेक्शन और ड्राइव संचालन के बारे मɅ जानकारी के िलए, हाडर्वेयर मैÛयुअल
(3AXD50000044998) मɅ कंट्रोल कनेक्शन देखɅ।

पैरामीटर संख्या नाम (इनपुट/सेिटगं) मूãय 
20.01 Ext1 कमांड 1= In1 èटाटर्
23.11  रैàप सेट चयन 0 = एक्सेलरेशन/िडसेलरैशन समय 1
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पंप और फ़ैन कंट्रोल (PFC) मैक्रो
PFC मैक्रो एक ड्राइव और एकािधक पपं/फैन वाले पपं या फ़ैन िसèटम के िलए उपयुक्त है। 
PFC मैक्रो का उपयोग इसके िलए िकया जा सकता है:
 पंप/फ़ैन मɅ से एक की गित िनयंित्रत करɅ
 आवæयक होने पर डायरेक्ट ऑन लाइन (DOL) कनेक्शन मɅ सहायक पंपɉ को कनेक्ट या

िडèकनेक्ट करɅ।
उदाहरण के िलए, दो पंप वाले पंप एिÜलकेशन मɅ, PFC लॉिजक पंपɉ को िनàनानुसार
िनयंित्रत करता है:
1. ड्राइव पहले पंप को िनयंित्रत करती है। यह पंप गित िविनयिमत पंप है।
2. जब मांग (प्रिक्रया PID िरŉेस ɮवारा दशार्यी जाती है) पहले पंप (एक उपयोगकतार्

पिरभािषत गित/ŉीक्वɅसी सीमा) की क्षमता से अिधक होती है, तो PFC लॉिजक ड्राइव
िरले आउटपुट का उपयोग करके सहायक पंप को èवचािलत Ǿप से प्रारंभ करता है।

3. PFC लॉिजक िसèटम आउटपुट को संतुिलत करने और इçटतम ऊजार् दक्षता प्राÜत करने
के िलए पहले पंप की गित कम कर देता है।

4. PID कंट्रोलर पहले पंप की गित/ŉीक्वɅसी को इस तरह समायोिजत करता है िक िसèटम
आउटपुट प्रिक्रया की आवæयकता को पूरा करता है।

5. मांग कम हो जाने पर, ड्राइव पहले पंप की गित कम कर देती है और जब यह Ûयूनतम
सीमा (उपयोगकतार् पिरभािषत गित/ŉीक्वɅसी सीमा) से कम हो जाती है, तो PFC लॉिजक
सहायक पपं को èवचािलत Ǿप से रोक देता है।

6. बंद सहायक पंप के गुम आउटपुट को पूरा करने के िलए PFC लॉिजक पहले पपं की गित
को बढ़ाता है।

PFC केवल बाहरी िनयंत्रण èथान EXT2  मɅ समिथर्त है। 
Úयान दɅ: PFC केवल बाहरी िनयंत्रण èथान EXT2  मɅ समिथर्त है। हालांिक, आप पंप 1  के
मैÛयुअल िनयंत्रण के िलए EXT1 का उपयोग कर सकते हɇ।
नीचे िदए गए समय आरेख मɅ यह बताया गया है िक PFC लॉिजक के साथ सहायक पंप कैसे
और कब जोड़ा गया है।
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PFC सक्षम पंप िनयंत्रण समय आरेख

Relay output 

Expected 
Flow Rate/
Pressure

Time

Time

Time

Speed 
(pump 1 with 

drive)

Speed 
(auxiliary 

pump)

RO3 
On

RO3 
Off

(2)
(3)

(1)

(5)

(4)

(6)

(1) 76.30 चालू गित 1 - सहायक मोटर के िलए प्रारंभ गित।
(2) 76.55 शुǾ करने मɅ िवलंब - सहायक पंप शुǾ करने के िलए िवलंब समय। पंप 
केवल तब शुǾ होता है जब पंप 1 की गित इस परैामीटर मɅ उिãलिखत अविध के 
िलए प्रारंभ गित (76.30) से उÍच या उसके बराबर होती है। 

(3) 76.57 गित पकड़ना - गित आवेग बनाए रखने के िलए पंप 1 की अविध। ?? ??? 
?? उपयोग सहायक पंप को एक्सीलरेट करने के िलए आवæयक समय की आपूितर् 
करने के िलए िकया जाता है जहाँ यह प्रवाह का उ×पादन करता है।

(4) 76.41 बंद गित 1 - सहायक मोटर के िलए बंद गित
(5) 76.56 बंद करने मɅ िवलंब - सहायक पंप को बंद करने का िवलंब समय जब पंप 
1 की गित इस पैरामीटर मɅ उिãलिखत अविध के िलए बंद गित (76.41) से कम 
या उसके बराबर होती है।

(6) 76.58 गित रोके रखना - पंप 1 के एक्सीलरेशन को उस गित तक ले जाने के 
िलए जो प्रवाह उ×पÛन करती है के िलए आवæयक समय। 

(मांग - प्रिक्रया PID िरŉɅ स ɮवारा दशार्यी
जाती है)
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इसके अलावा, PFC लॉिजक िनàन सुिवधाओं का भी समथर्न करता है: 
ऑटोचɅज
èवत: पिरवतर्न कायर्क्षमता या èवत: रोटेशन का उपयोग PFC िसèटम के आरंिभक ऑडर्र को
èवचािलत Ǿप से घुमाने के िलए िकया जा सकता है। इस फ़ंक्शन मɅ िनàन िवशेषताएं हɇ:
 पàपɉ/फैन के िघसने को समान रखने के िलए उनके रन टाइम को समय से ऊपर रखता है
 िकसी भी पंप/फ़ैन को बहुत लंबे समय तक िनिçक्रय रहने से रोकता है,  जो अÛयथा

इकाई को रोक देगी।
 कुछ मामलɉ मɅ प्रारंभ ऑडर्र को घुमाना केवल तब वांछनीय होता है जब सभी यूिनट को बदं
िकया जाता है, उदाहरण के िलए प्रिक्रया पर प्रभाव को कम से कम करने के िलए
èवत: बदले फ़ंक्शन को पैरामीटर समूह मɅ पिरभािषत िकया जा सकता है76 PFC
कॉनिफगरेशन।
Úयान दɅ: èवत: बदले फ़ंक्शन को िनयतकािलक फ़ंक्शन ɮवारा िट्रगर िकया गया है। पçृठ पर
वणर्न देखɅ43।
इंटरलॉक
मोटर उपलÞध न होने पर PFC लॉिजक ऑन को सूिचत करने के िलए इंटरलॉक फंक्शन का
उपयोग िकया जा सकता है उदाहरण के िलए, जब मोटर का रख-रखाव िकया जा रहा हो या
मैÛयुअल डायरेक्ट-ऑन-लाइन शुǾ होने के कारण। 
जब मोटर का इंटरलॉक िसग्नल उपलÞध िèथित मɅ होता है, तो मोटर PFC प्रारंभ अनुक्रम मɅ
भाग लेती है। यिद िसग्नल इंटरलॉके िèथित मɅ है, तो मोटर को PFC अनुक्रम से बाहर रखा
जाता है। 
इंटरलॉक फ़ंक्शन को पैरामीटर समूह मɅ पिरभािषत िकया जा सकता है76 PFC
कॉनिफगरेशन।
पैरामीटर सेिटगं 
PFC मैक्रो सक्षम करने के िलए, इस पर नेिवगेट करɅ:
 मुख्य मेनू  -> कनेक्शन मैक्रो  -> PFC

या 
 मुख्य मेनू ' -> पणूर् पैरामीटर सूची  -> पैरामीटर  -> [16]
िनàनिलिखत िडफ़ॉãट मान का उपयोग PFC मैक्रो के िलए िकया जाता है:
संख्या मूãय नं। मूãय
10.24 7 = चल रहा है 20.08 7 = DI6
10.27 15 = तु्रिट (-1) 20.09 0 = चयिनत नहीं
10.30 46 = PFC2 20.12 3 = DI2
12.17 0 20.19 1=चयिनत
12.20 50.0 21.03 0=कोèट
13.12 2 = आउटपटु आविृƣ 22.11 1 = AI1 èकेãड
13.18 50.0 22.18 16 = PID
19.11 1 = DI3 22.22 0 = चयिनत नहीं
19.17 0=नहीं 22.23 0 = चयिनत नहीं
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20.01 1 =In1 èटाटर् 22.73 0 = चयिनत नहीं
20.03 2 = DI1 22.74 0 = चयिनत नहीं
20.04 0 = चयिनत नहीं 23.11 0=एक्सेलरेशन/िडसेलरैशन समय 1
20.05 0 = चयिनत नहीं 28.11 1 = AI1 èकेãड
20.06 1 = In1 èटाटर् 28.15 16 = PID
28.22 0 = चयिनत नहीं 40.19 0 = चयिनत नहीं
28.23 0 = चयिनत नहीं 40.20 0 = चयिनत नहीं
28.71 0 = एक्सेलरेशन/िडसेलरैशन 

समय 1
40.32 2.50

30.11 -1500 rpm 40.33 3.0
31.01 1 = िनिçक्रय (सही) 76.21 2 = PFC
31.02 0=फॉãट 76.25 2
40.07 2 = ड्राइव चलने पर चालू 76.27 2
40.16 11 = AI1 प्रितशत 99.04 0=èकेलर
40.17 0 = चयिनत नहीं

संख्या मूãय नं। मूãय
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PFC मैक्रो के िलए िडफ़ॉãट कंट्रोल कनेक्शन

टिमर्नल आकार
 (फे्रम R0...R8): 0.14...1.5 िममी2 (सभी टिमर्नल)
 सीिमत टॉकर् : 0.5... 0.6 N.m (0.4 lbf.ft)

अिधकतम
 500 

1...10 kohm

X1 िरŉɅ स वोãटेज और एनालॉग इनपुट और आउटपुट
1 SCR िसग्नल केबल शीãड (èक्रीन)
2 AI1 PID सेटÜवॉइंट, 0...10 V1) 5): देखɅ 40.16
3 AGND एनालॉग इनपुट सिकर् ट, सामाÛय 
4 +10V 10 V DC िरŉɅ स वोãटेज
5 AI2 PID फ़ीडबैक, 4...20mA1) 5): see 40.08
6 AGND एनालॉग इनपुट सिकर् ट, सामाÛय 
7 AO1 आउटपटु आविृƣ: 0...20 mA 6): देखɅ 13.12.
8 AO2 मोटर करंट, 0...20 mA 6): see 13.22
9 AGND एनालॉग आउटपुट सिकर् ट सामाÛय

X2, X3 सहायक वोãटेज आउटपुट और प्रोग्रामयोग्य िडिजटल इनपुट
10 +24V सहायक वोãटेज आउटपुट +24 V DC, max. 
11 DGND सहायक वोãटेज आउटपुट सामाÛय
12 DCOM सभी के िलए िडिजटल इनपुट सामाÛय
13 DI1 बंद (0) /  प्रारंभ (1) (EXT 1) 5): देखɅ 20.03
14 DI2 चलाएँ सक्षम करɅ (यिद 0 है, तो ड्राइव बंद हो जाती है) 5): 
15 DI3 EXT1 (0) / EXT 2 (1) 5): देखɅ 19.11
16 DI4 कॉिÛफ़गर नहीं िकया गया
17 DI5 कॉिÛफ़गर नहीं िकया गया
18 DI6 कॉिÛफ़गर नहीं िकया गया

X6,X7, िरले आउटपुट
19 RO1C चल रहा है 6):  देखɅ 10.27

250 V AC / 30 V DC
2 A

20 RO1A
21 RO1B
22 RO2C तु्रिट (-1) 6): देखɅ 10.30

250 V AC / 30 V DC 
2 A

23 RO2A
24 RO2B
25 RO3C PFC2 (ɮिवतीय मोटर=प्रथम सहायक मोटर) 6): देखɅ 10.30

250 V AC / 30 V DC
26 RO3A
27 RO3B
X5 िनिमर्त फ़ीãडबस
29 B+ आंतिरक Modbus RTU (EIA-485)। देखɅएàबडेडे 

फीãडबस (EFB) के माÚयम से फीãडबस िनयंत्रण।30 A-
31 DGND

(ŉेम R0~R2)
S100 टमर् और बायस समािÜत रेिज़èटर और बायस रेिज़èटर िèवच

(ŉेम R3~R8)
S100 TERM समािÜत रेिज़èटर िèवच
S200 BIAS बायस रेिज़èटर िèवच
X4 सुरक्षा टॉकर्  बदं 

R0~R2 R3~R8
33 - OUT1

सुरक्षा टॉकर्  बंद फंक्शन। न फैक्टरी कनेक्शन। ड्राइव 
शुǾ करने के िलए दोनɉ सिकर् ट बंद होने चािहए। ड्राइव 
हाडर्वेयर मैयुअल मɅ सुरिक्षत टॉकर्  बंद फ़ंक्शन देखɅ।

34 SGND OUT2
35 OUT1 SGND
36 IN1 IN1
37 IN2 IN2
X10    24 V AC/DC (केवल फे्रम R6~R8)
40 24 V AC/DC - 24V AC/DC इनपुट, कंट्रोल इकाई िबजली की 

आपूितर् के िलए जब बाहरी मेन पॉवर िडèकनेक्ट हो 41 24 V AC/DC+
X11 अनावæयक सहायक वोãटेज आउटपुट (फे्रम R0 ~ R2)
42 +24 V सहायक वोãटेज आउटपुट +24 V DC, max. 
43 DGND सहायक वोãटेज आउटपुट सामाÛय
44 DCOM सभी के िलए िडिजटल इनपुट सामाÛय

3

R3~R8

3) 3)

2)

7)
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िटÜपिणयाँ
1) िसग्नल İोत बाéय Ǿप से संचािलत है। िनमार्ता के िनदȶश देखɅ। ड्राइव सहायक वोãटेज 
आउटपुट ɮवारा प्रदƣ सɅसर का उपयोग करने के िलए, ड्राइव के हाडर्वेयर मैÛयुअल मɅ अÚयाय 
इलेिक्ट्रकल इंèटॉलेशन का अनुभाग दो-वायर और तीन-वायर सɅसर का कनेक्शन उदाहरण देखɅ
2) मोटर के बल के िलए ग्राउंिडगं शेãफ़ पर ग्राउंिडगं क्लैàप के नीचे केबल की बाहरी 
शीãड को 360 िडग्री पर èथािपत करɅ।
3) फ़ैक्टरी मɅ जàपसर् के साथ कनेक्टेड
4) सहायक वोãटेज आउटपुट की कुल भार क्षमता +24V (X2:10) = 6.0 W (250 mA / 
24 V). उपयोगकतार् िकसी भी एक I/O कनेक्शन के िलए इस İोत का उपयोग कर सकता है 
(DI1... DI2- RO1 or DI3...DI6 - RO2~RO3).
5) इनपुट िसग्नल
6) आउटपुट िसग्नल
7) केवल R0~R2 फे्रम के िलए
केबल कनेक्शन और ड्राइव संचालन के बारे मɅ जानकारी के िलए, हाडर्वेयर मैÛयुअल 
(3AXD500000-44998) मɅ कंट्रोल कनेक्शन देखɅ।



कंट्रोल मैक्रोज़   95

ACS 560 FW_HI.book  Page 95  Friday, December 8, 2017  2:15 PM
सॉāट पंप और फैन कंट्रोल (SPFC) मैक्रो
सॉāट पंप और फैन कंट्रोल (SPFC) लॉिजक पपं और फ़ैन पिरवतर्न एिÜलकेशन के िलए
PFC लॉिजक का एक Ǿप है जहाँ नई सहायक मोटर को प्रारंभ िकए जाए पर कम दबाव
पीक्स वांछनीय होते हɇ। डायरेक्ट ऑन लाइ (सहायक) मोटसर् के सॉāट प्रारंभन को लागू करए
के िलए SPFC लॉिजक एक आसान तरीका है। 
SPFC मɅ सभी पंप सहायक पंप होते हɇ और आवæयकता होने पर डायरेक्ट ऑन लाइन
(DOL) से कनेक्ट हो जाते हɇ। PFC मɅ केवल प्राथिमक पंप ड्राइव से कनेक्टेड होता है। 
SPFC लॉिजक मɅ सहायक पंप िनàन अनुसार कनेक्टेड होते हɇ:
1. अपिेक्षत प्रवाह दर / मांग बढ़ने पर, सहायक पंप 1 की गित तदनुसार बढ़ जाती है। जब

सहायक पंप प्रारंभ गित (76.30) तक पहंुचता है और प्रारंभ िवलंब (76.55) से अिधक हो
जाता है, तो ड्राइव ड्राइव िनयंित्रत मोटर (सहायक पपं 1) को आपूितर् नेटवकर्  से कनेक्ट
करती है, अथार्त मोटर अभी भी कोèट कर रही है। 

2. इसके बाद ड्राइव सहायक पंप 2 से कनेक्ट हो जाती है और गित को िनयंित्रत करना शुǾ
कर देती है।

3. कॉÛटेक्टर ɮवारा सहायक पंप 1 DOL डीओएल से कनेक्ट होता है। 
4. इसके अलावा यिद सहायक मोटसर् कनेक्टेड हɇ, तो वे इसी प्रकार से प्रारंभ होती हɇ। मोटर

रोकने का Ǿटीन सामाÛय PFC Ǿटीन के समान है।
5. कुछ मामलɉ मɅ SPFC सहायक मोटसर् को ऑन-लाइन कनेक्ट करने के दौरान èटाटर्-अप

करंट को कम करना संभव बनाता है। पिरणामèवǾप पाइपलाइनɉ और पंपɉ पर िनàन
दबाव पीक प्राÜत की जा सकती हɇ।

SPFC केवल बाहरी िनयंत्रण èथान EXT2 मɅ समिथर्त है। 
Úयान दɅ: पंप 1 का मैÛयुअल िनयंत्रण करने के िलए EXT 1 का इèतेमाल िकया जा सकता
है।
नीचे िदया गया समय आरेख वणर्न करता है िक सहायक पंप को SPFC लॉिजक के साथ कब
और कैसे कनेक्ट िकया जाता है।
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SPFC सक्षम पंप िनयंत्रण समय आरेख।

Speed (auxiliary 
pump 1)

Expected 
Flow Rate/
Pressure

Pump connected directly online through contactor

Time

Time

(2)
(3)

(1) (4)

Speed (auxiliary 
pump 2)

(5)

Auxiliary pump 1 controlled by 
drive

Time

Relay 
RO2 
On

RO3 
On

RO3 
Off

(6)

(1) 76.30 चालू गित 1 - सहायक पंप 2 के िलए प्रारंभ गित।
(2) 76.55 शुǾ करने मɅ िवलंब - सहायक पंप 2 प्रारंभ करने का िवलंब समय। पंप
केवल तब शुǾ होता है जब पंप 1 की गित इस पैरामीटर मɅ उिãलिखत अविध के
िलए प्रारंभ गित (76.30) से उÍच या उसके बराबर होती है। 

(3) 76.57 गित पकड़ना - सहायक पंप 2 को उस गित तक एक्सीलरेट करने के
िलए आवæयक समय जहाँ यह प्रवह उ×पÛन करता है के िलए आवæयक समय।
पैरामीटर मɅ विणर्त अविध के िलए, सहायक पंप 1  अपने गित आवेग को बनाए
रखता है।

(4) 76.41 बंद गित 1 - सहायक पंप 2 के िलए बंद गित।
(5) 76.56 बदं करने मɅ िवलंब - सहायक पंप को बंद करने का िवलंब समय जब पंप
1 की गित इस पैरामीटर मɅ उिãलिखत अविध के िलए बंद गित (76.41) से कम
या उसके बराबर होती है।

(6) 76.58 गित रोके रखना - सहायक पंप 1 को उस गित तक एक्सीलरेट करने के
िलए आवæयक समय जहँ यह प्रवह उ×पÛन करता है के िलए आवæयक समय। 

(मांग - प्रिक्रया PID िरŉɅ स ɮवारा
दशार्यी जाती है)
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पैरामीटर सेिटगं 
SPFC मैक्रो सक्षम करने के िलए,  इस नेिवगेट करɅ :

 मुख्य मेनू  -> कनेक्शन मैक्रो  -> SPFC
या 

 मुख्य मेनू  पूणर् परैामीटर सूची  -> पैरामीटर  -> [18] ।
SPFC मैक्रो के िलए िनàन िडफ़ॉãट मान उपयोग िकए जाते हɇ:

संख्या मूãय संख्य मूãय
10.24 7 = चल रहा है 22.73 0 = चयिनत नहीं
10.27 45= PFC1 22.74 0 = चयिनत नहीं
10.30 46 = PFC2 23.11 6=DI5
12.17 0 28.11 1 = AI1 èकेãड
12.20 50.0 28.15 16 = PID
13.12 2 = आउटपुट आविृƣ 28.22 0 = चयिनत नहीं
13.18 50.0 28.23 0 = चयिनत नहीं
19.11 5 = DI3 28.71 0 = एक्सेलरेशन/िडसेलरैशन समय 1
19.17 0=नहीं 30.11 -1500 rpm
20.01 1 = In1 èटाटर् 31.01 1 = िनिçक्रय (सही)
20.03 2 = DI1 31.02 0=फॉãट
20.04 0 = चयिनत नहीं 40.07 2 = ड्राइव चलने पर चालू
20.05 0 = चयिनत नहीं 40.16 11 = AI1 प्रितशत
20.06 1 = In1 èटाटर् 40.17 0 = चयिनत नहीं
20.08 7 = DI6 40.19 0 = चयिनत नहीं
20.09 0 = चयिनत नहीं 40.20 0 = चयिनत नहीं
20.12 3 = DI2 40.32 2.50
20.19 1=चयिनत 40.33 3.0
21.03 0=कोèट 76.21 2 = SPFC
22.11 16 = PID 76.25 2
22.18 16 = PID 76.27 2
22.22 0 = चयिनत नहीं 99.04 0=èकेलर
22.23 0 = चयिनत नहीं
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SPFC सिकर् ट आरेख

400V, 50Hz
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SPFC मैक्रो के िलए िडफ़ॉãट कंट्रोल कनेक्शन

     

अिधकतम
 500 

1...10 kohm

X1 िरŉɅ स वोãटेज और एनालॉग इनपुट और आउटपुट
1 SCR िसग्नल केबल शीãड (èक्रीन)
2 AI1 PID सेटÜवॉइंट, 0...10 V1) 5): देखɅ  40.16
3 AGND एनालॉग इनपुट सिकर् ट, सामाÛय 
4 +10V 10 V DC िरŉɅ स वोãटेज
5 AI2 PID फ़ीडबैक, 4...20mA1) 5) : देखɅ  40.08
6 AGND एनालॉग इनपुट सिकर् ट, सामाÛय 
7 AO1 आउटपटु आविृƣ: 0...20 mA 6): देखɅ 13.12.
8 AO2 मोटर करंट, 0...20 mA 6): देखɅ 13.22
9 AGND एनालॉग आउटपुट सिकर् ट सामाÛय

X2, X3 सहायक वोãटेज आउटपुट और प्रोग्रामयोग्य िडिजटल इनपुट
10 +24V सहायक वोãटेज आउटपुट +24 V DC, max. 
11 DGND सहायक वोãटेज आउटपुट सामाÛय
12 DCOM सभी के िलए िडिजटल इनपुट सामाÛय
13 DI1 बंद (0) /  प्रारंभ (1) (EXT 1) 5): देखɅ  20.03
14 DI2 रन सक्षम 5): देखɅ 20.12 (यिद 0 है, तो ड्राइव बंद 
15 DI3 EXT1 (0) / EXT 2 (1) 5): देखɅ  19.11
16 DI4 कॉिÛफ़गर नहीं िकया गया
17 DI5 कॉिÛफ़गर नहीं िकया गया
18 DI6 बंद (0) / प्रारंभ (1) (EXT 2): देखɅ  20.04

X6,X7, िरले आउटपुट
19 RO1C चल रहा है 6): देखɅ  10.24

250 V AC / 30 V DC
2 A

20 RO1A
21 RO1B
22 RO2C            PFC1 (पहला सहायक पंप) 6): देखɅ 

10.27
250 V AC / 30 V DC 

23 RO2A
24 RO2B
25 RO3C         PFC2 (दसूरा सहायक पंप) 6): देखɅ 10.30

250 V AC / 30 V DC
2 A

26 RO3A
27 RO3B
X5 िनिमर्त फ़ीãडबस
29 B+ आंतिरक Modbus RTU (EIA-485)। देखɅएàबडेडे 

फीãडबस (EFB) के माÚयम से फीãडबस िनयंत्रण।30 A-
31 DGND

(ŉेम R0~R2)
S100 टमर् और बायस समािÜत रेिज़èटर और बायस रेिज़èटर िèवच

(ŉेम R3~R8)
S100 TERM समािÜत रेिज़èटर िèवच
S200 BIAS बायस रेिज़èटर िèवच
X4 सुरक्षा टॉकर्  बदं 

R0~R2 R3~R8
33 - OUT1

सुरक्षा टॉकर्  बंद फ़ंक्शन फैक्टरी कनेक्शन। ड्राइव शुǾ 
करने के िलए दोनɉ सिकर् ट बंद होने चािहए। ड्राइव 
हाडर्वेयर मैयुअल मɅ सुरिक्षत टॉकर्  बंद फ़ंक्शन देखɅ।

34 SGND OUT2
35 OUT1 SGND
36 IN1 IN1
37 IN2 IN2
X10    24 V AC/DC (केवल फे्रम R6~R8)
40 24 V AC/DC - 24V AC/DC इनपुट, कंट्रोल इकाई िबजली की 

आपूितर् के िलए जब बाहरी मेन पॉवर िडèकनेक्ट हो 41 24 V AC/DC+
X11 अनावæयक सहायक वोãटेज आउटपुट (फे्रम R0 ~ R2)
42 +24 V सहायक वोãटेज आउटपुट +24 V DC, max. 
43 DGND सहायक वोãटेज आउटपुट सामाÛय
44 DCOM सभी के िलए िडिजटल इनपुट सामाÛय

3

R3~R8

3) 3)

2)

7)
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टिमर्नल आकार
 (फे्रम R0...R8): 0.14...1.5 िममी2 (सभी टिमर्नल)
 सीिमत टॉकर् : 0.5...0.6 N.m (0.4 lbf.ft)
िटÜपिणयाँ
1) िसग्नल İोत बाéय Ǿप से संचािलत है। िनमार्ता के िनदȶश देखɅ ड्राइव सहायक वोãटेज 
आउटपुट ɮवारा प्रदƣ सɅसर का उपयोग करने के िलए, ड्राइव के हाडर्वेयर मैÛयुअल मɅ अÚयाय 
इलेिक्ट्रकल इंèटॉलेशन का अनुभाग दो-वायर और तीन-वायर सɅसर का कनेक्शन उदाहरण देखɅ
2) मोटर केबल के िलए ग्राउंिडगं शेãफ़ पर ग्राउंिडगं क्लैàप के नीचे केबल की बाहरी शीãड को 
360 िडग्री पर èथािपत करɅ।
3) फ़ैक्टरी मɅ जàपसर् के साथ कनेक्टेड
4) सहायक वोãटेज आउटपुट की कुल भार क्षमता +24V (X2:10) = 6.0 W 
(250 mA/24 V). उपयोगकतार् िकसी भी एक I/O कनेक्शन के िलए इस İोत का उपयोग 
कर सकता है (DI1...DI2- RO1 or DI3...DI6 - RO2~RO3).
5) इनपुट िसग्नल
6) इनपुट िसग्नल
7) केवल R0~R2 फे्रम के िलए
केबल कनेक्शन और ड्राइव संचालन के बारे मɅ जानकारी के िलए, हाडर्वेयर मैÛयुअल 
(3AXD50000044998) मɅ कंट्रोल कनेक्शन देखɅ।
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फ़ामार् मैक्रो 
फामार्èयूिटकल उɮयोग मɅ उपयोग की जाने वाली िविभÛन मशीनɅ उदाहरण के िलए, एिजटेटसर्,
िमक्सर, सɅटीÝयूज, आिद मोटसर् ɮवारा संचािलत होते हɇ िजÛहɅ ड्राइव ɮवारा िनयंित्रत िकया
जाता है। आप इन मशीनɉ को िनयंित्रत करने के िलए आवæयक बिुनयादी ड्राइव पैरामीटर को
èवचािलत Ǿप से कॉिÛफ़गर करने के िलए फामार् मैक्रो का उपयोग कर सकते हɇ। िनàनिलिखत
सेिटगं्स इस मैक्रो के साथ èवचािलत Ǿप से कॉिÛफ़गर की गई हɇ:
 èटाटर्, èटॉप, और एकािधक िनरंतर गित चयन
 रɇप का समय
 मोटर िनयंत्रण
 िरले आउटपुट
 एआलॉग आउटपुट
नीचे िदया गया िचत्र वणर्न करता है िक िरएक्टर मɅ ड्राइव को मोटर से िकस प्रकार कनेक्ट
िकया जाता है। 

फामार् मैक्रो सक्षम करने के िलए, इस पर नेिवगेट करɅ :

 मुख्य मेनू ' -> कनेक्शन मैक्रो  -> फामार्
या 

 मुख्य मेनू ' -> पणूर् पैरामीटर सूची  -> पैरामीटर  -> [19]

Reactant 2

Reactant 1

to vent
system

Stirrer

Coolant

Product
outlet

मोटर

डर्ाइव
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फामार् मैक्रो के िलए िडफ़ॉãट िनयतं्रण कनेक्शन    
X1 िरŉɅ स वोãटेज और एनालॉग इनपुट और 
1 SCR िसग्नल केबल शीãड (èक्रीन)
2 AI1 बाहरी गित िरŉɅ स: 0...10 V1) 4)7):

देखɅ 22.11
3 AGND एनालॉग इनपुट सिकर् ट, सामाÛय 
4 +10V 10 V DC िरŉɅ स वोãटेज
5 AI2 कॉिÛफ़गर नहीं िकया गया 2)
6 AGND एनालॉग इनपुट सिकर् ट, सामाÛय 
7 AO1 मोटर गित प्रयुक्त: 0...20 mA8): 

देखɅ 13.12 
8 AO2 मोटर करंट: 0...20 mA8):

देखɅ 13.22
9 AGND एनालॉग आउटपुट सिकर् ट सामाÛय

X2, X3 सहायक वोãटेज आउटपुट और प्रोग्रामयोग्य िडिजटल इनपटु
10 +24V सहायक वोãटेज आउटपुट +24 V DC, अिधकतम. 
11 DGND सहायक वोãटेज आउटपुट सामाÛय
12 DCOM सभी के िलए िडिजटल इनपुट सामाÛय
13 DI1 पãस èटाटर्7): देखɅ 20.03 
14 DI2 बंद7) : देखɅ 20.04
15 DI3 िèथरांक गित चयन 17): देखɅ.22.224)
16 DI4 िèथरांक गित चयन 27): देखɅ। 22.234)
17 DI5 िèथरांक गित चयन 37): देखɅ.22.24 4)
18 DI6 कॉिÛफ़गर नहीं िकया गया

X6, X7, िरले आउटपुट
19 RO1C सक्षम िकया गया8): देखɅ। 10.24

250 V AC / 30 V DC
2 A

20 RO1A
21 RO1B
22 RO2C चल रहा है8): देखɅ। 10.27

250 V AC / 30 V DC 
2 A

23 RO2A
24 RO2B
25 RO3C तु्रिट8): देखɅ. 10.30

250 V AC / 30 V DC
2 A

26 RO3A
27 RO3B
X5 िनिमर्त फ़ीãडबस
29 B+ आंतिरक Modbus RTU (EIA-485), देखɅ एàबेडडे 

फीãडबस (EFB) के माÚयम से फीãडबस िनयंत्रण30 A-
31 DGND

(ŉेम R0~R2)
S100 टमर् और बायस समािÜत रेिज़èटर और बायस रेिज़èटर िèवच

(ŉेम R3~R8)
S100 TERM समािÜत रेिज़èटर िèवच
S200 BIAS बायस रेिज़èटर िèवच
X4 सुरक्षा टॉकर्  बंद 

R0~R R3~R8
33 - OUT1 सुरक्षा टॉकर्  बंद फ़ंक्शन फैक्टरी कनेक्शन। ड्राइव 

शुǾ करने के िलए दोनɉ सिकर् ट बंद होने चािहए। 
ड्राइव हाडर्वेयर मैयुअल मɅ सुरिक्षत टॉकर्  बंद फ़ंक्शन 
देखɅ।

34 SGND OUT2
35 OUT1 SGND
36 IN1 IN1
37 IN2 IN2
X10    24 V AC/DC (केवल फे्रम R6~R8)
40 24 V AC/DC - 24V AC/DC इनपुट, कंट्रोल इकाई िबजली की 

आपिूतर् के िलए जब बाहरी मेन पॉवर िडèकनेक्ट हो 41 24 V AC/DC+ in
X11 अनावæयक सहायक वोãटेज आउटपुट (फे्रम 
42 +24 V सहायक वोãटेज आउटपुट +24 V DC, अिधकतम 
43 DGND सहायक वोãटेज आउटपुट सामाÛय
44 DCOM सभी के िलए िडिजटल इनपुट सामाÛय

5)

5

अिधकतम
 500 
ohm

6)

1...10 kohm

R3~R8

5) 9)
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टिमर्नल आकार
 (फे्रम R0...R8): 0.14...1.5 िममी2 (सभी टिमर्नल)
 सीिमत टॉकर् : 0.5...0.6 N.m (0.4 lbf.ft)
िटÜपिणयाँ
1) करंट [0(4)... 20 mA, Rin <500 ohm] या वोãटेज [ 0(2)...10 V, Rin> 200 kohm] 
पैरामीटर 12.15 AI1 यूिनट चयन के साथ चयिनत के Ǿप मɅ इनपुट।
2) करंट [0(4)... 20 mA, Rin <100 ohm] या वोãटेज [ 0(2)...10 V, Rin> 200 kohm] 
पैरामीटर 12.25 AI1 यूिनट चयन के साथ चयिनत के Ǿप मɅ इनपुट।
3) सहायक वोãटेज आउटपुट की कुल भार क्षमता +24V (X2:10) = 6.0 W (250 mA / 
24 V). उपयोगकतार् िकसी भी एक I/O कनेक्शन के िलए इस İोत का उपयोग कर सकता है 
(DI1...DI2- RO1 or DI3...DI6 - RO2~RO3). 
4) िनरंतर गित İोतɉ के िनàनिलिखत संयोजन पर आधािरत होती है:

5) फ़ैक्टरी मɅ जàपर के साथ कनेक्टेड।
6) मोटर केबल के िलए ग्राउंिडगं शेãफ़ पर ग्राउंिडगं क्लैàप के नीचे केबल की बाहरी शीãड को 
360 िडग्री पर èथािपत करɅ।
7) इनपुट िसग्नल
8) आउटपुट िसग्नल
9) केवल R0~R2 फे्रम के िलए
 इसके अितिरक्त, कुछ इनपुट और सेिटगं्स èवचािलत Ǿप से िनàन अनुसार सेट होते हɇ: 

केबल कनेक्शन और ड्राइव संचालन के बारे मɅ जानकारी के िलए, हाडर्वयेर मैÛयुअल
(3AXD50000044998) मɅ कंट्रोल कनेक्शन देखɅ।

संख्या ɮवारा 
पिरभािषत 
İोत22.22

संख्या ɮवारा 
पिरभािषत 
İोत22.23

पैरामीटर ɮवारा 
पिरभािषत 
İोत22.24

िनरंतर गित सिक्रय मूãय

0 0 0 AI1 के माÚयम से गित 
सेट करɅ

-

1 0 0  िèथर गित 1 600
0 1 0  िèथर गित 2 900
0 0 1  िèथर गित 4 1480

संख्या नाम (इनपुट/सेिटगं) मूãय 
20.01 Ext1 कमांड 4 = In1P èटाटर्; In2 èटॉप
21.03 èटॉप मोड 1 = रैàप
23.11 रैàप सेट चयन 0 = एक्सेलरेशन/िडसेलरैशन समय 1
23.12 एक्सेलरेशन समय 1 300 s
23.13 िडसेलरैशन समय 1 300 s
99.04 मोटर िनयंत्रण मोड 1 = वेक्टर
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Üलािèटक िनçकासन मैक्रो
Üलािèटक उɮयोग मɅ Üलािèटक िनçकासन एक ऐसी प्रिक्रया है िजसमɅ Üलािèटक सामग्री को
ठोस से तरल अवèथा मɅ पिरवितर्त िकया जाता है और अंितम उ×पाद का Ǿप देने के िलए
उनका पुनगर्ठन िकया जाता है। 
नीचे िदए गए िचत्र मɅ Üलािèटक िनçकासन मɅ शािमल िविभÛन प्रिक्रयाओं को दशार्या गया है।
मूल Üलािèटकिनçकासन Þलॉक आरेख 

Üलािèटक के दानɉ को (ठोस अवèथा मɅ) इनपुट के Ǿप मɅ डाला जाता है जो एक्सǫडर मशीन
मɅ िविभÛन प्रिक्रयाओं से गुजरता है तािक आउटपुट के Ǿप मɅ Üलािèटक का वांिछत उ×पाद
प्राÜत िकया जा सके। एक्सǫडर मशीन के प्रकार के आधार पर एक्सǫडर पांच से छः मोटसर्
और ड्राइव के साथ संचािलत होती है।
Üलािèटक एक्सǫज़न उɮयोग मɅ उपयोग िकए जाने वाले ड्राइव के िलए Üलािèटक िनçकासन
मैक्रो उपयुक्त होता है। 
मैक्रो सक्षम करने के िलए, इस पर नेिवगेट करɅ:
  मुख्य मेनू ' -> कनेक्शन मैक्रो  -> Üलािèटक िनçकासन

या 
  मेन मेÛयू ' पूणर् पैरामीटर सूची  -> पैरामीटर  -> [20] ।

पɅच

डाई
गमर् बैरल

फ़ीड पाइप

हूपर
डर्ाइव

मोटर
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ABB Üलािèटक िनçकासन मैक्रो के िलए िडफ़ॉãट िनयंत्रण कनेक्शन
X1 िरŉɅ स वोãटेज और एनालॉग इनपुट और 
1 SCR िसग्नल केबल शीãड (èक्रीन)
2 AI1 बाहरी गित िरŉɅ स: 0...10 V1) 4)8):

देखɅ 22.11
3 AGND एनालॉग इनपुट सिकर् ट, सामाÛय 
4 +10V 10 V DC िरŉɅ स वोãटेज
5 AI2 कॉिÛफ़गर नहीं िकया गया 2)
6 AGND एनालॉग इनपुट सिकर् ट, सामाÛय 
7 AO1 मोटर गित प्रयुक्त: 0...20 mA9):

देखɅ 13.12 
8 AO2 मोटर करंट: 0...20 mA9): 

देखɅ13.22
9 AGND एनालॉग आउटपुट सिकर् ट सामाÛय

X2, X3 सहायक वोãटेज आउटपुट और प्रोग्रामयोग्य िडिजटल इनपुट
10 +24V सहायक वोãटेज आउटपुट +24 V DC, अिधकतम 
11 DGND सहायक वोãटेज आउटपुट सामाÛय
12 DCOM सभी के िलए िडिजटल इनपुट सामाÛय
13 DI1 Ext1 in1 İोत8): देखɅ 20.03 
14 DI2 कॉिÛफ़गर नहीं िकया गया
15 DI3 बाहरी इवɅट 1 सोसर्6) 8): देखɅ 31.01
16 DI4 कॉिÛफ़गर नहीं िकया गया
17 DI5 कॉिÛफ़गर नहीं िकया गया
18 DI6 रन सक्षम 1 İोत7) 8): देखɅ 20.12 

X6, X7, िरले आउटपुट
19 RO1C शूÛय गित9): देखɅ। 10.24

250 V AC / 30 V DC
2 A

20 RO1A
21 RO1B
22 RO2C चल रहा है9): देखɅ। 10.27

250 V AC / 30 V DC 
2 A

23 RO2A
24 RO2B
25 RO3C तु्रिट9): देखɅ। 10.30

250 V AC / 30 V DC
2 A

26 RO3A
27 RO3B
X5 िनिमर्त फ़ीãडबस
29 B+ आंतिरक Modbus RTU (EIA-485), देखɅ 

एàबेडडे फीãडबस (EFB) के माÚयम से फीãडबस 
िनयंत्रण

30 A-
31 DGND

(ŉेम R0~R2)
S100 टमर् और बायस समािÜत रेिज़èटर और बायस रेिज़èटर िèवच

(ŉेम R3~R8)
S100 TERM समािÜत रेिज़èटर िèवच
S200 BIAS बायस रेिज़èटर िèवच
X4 सुरक्षा टॉकर्  बंद 

R0~R R3~R8
33 - OUT1 सुरक्षा टॉकर्  बंद फ़ंक्शन फैक्टरी कनेक्शन। ड्राइव 

शुǾ करने के िलए दोनɉ सिकर् ट बदं होने चािहए। 
ड्राइव हाडर्वेयर मैयुअल मɅ सुरिक्षत टॉकर्  बंद 
फ़ंक्शन देखɅ।

34 SGND OUT2
35 OUT1 SGND
36 IN1 IN1
37 IN2 IN2
X10    24 V AC/DC (केवल फे्रम R6~R8)
40 24 V AC/DC - 24V AC/DC इनपुट, कंट्रोल इकाई िबजली की 

आपूितर् के िलए जब बाहरी मेन पॉवर िडèकनेक्ट 41 24 V AC/DC+ in
X11 अनावæयक सहायक वोãटेज आउटपुट (फे्रम 
42 +24 V सहायक वोãटेज आउटपुट +24 V DC, अिधकतम 
43 DGND सहायक वोãटेज आउटपुट सामाÛय
44 DCOM सभी के िलए िडिजटल इनपुट सामाÛय

4)

4

अिधकतम
 500 
ohm

5)

1...10 kohm

R3~R8

10) 

4)
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टिमर्नल आकार
 (फे्रम R0...R8): 0.14...1.5 िममी2 (सभी टिमर्नल)
 सीिमत टॉकर् : 0.5... 0.6 N.m (0.4 lbf.ft)
िटÜपिणयाँ
1) करंट [0(4)...20 mA, Rin <500 ohm] या वोãटेज [ 0(2)...10 V, Rin> 200 kohm] 
पैरामीटर 12.15 AI1 यूिनट चयन के साथ चयिनत के Ǿप मɅ इनपुट।
2) करंट [0(4)...20 mA, Rin <100 ohm] या वोãटेज [ 0(2)...10 V, Rin> 200 kohm] 
पैरामीटर 12.25 AI1 यूिनट चयन के साथ चयिनत के Ǿप मɅ इनपुट।
3) सहायक वोãटेज आउटपुट की कुल भार क्षमता +24V (X2:10) = 6.0 W (250 mA / 
24 V). उपयोगकतार् िकसी भी एक I/O कनेक्शन के िलए इस İोत का उपयोग कर सकता है 
(DI1... DI2- RO1 or DI3...DI6 - RO2~RO3). 
4) फ़ैक्टरी मɅ जàपर के साथ कनेक्टेड।
5) मोटर केबल के िलए ग्राउंिडगं शेãफ़ पर ग्राउंिडगं क्लैàप के नीचे केबल की बाहरी शीãड को 
360 िडग्री पर èथािपत करɅ।
6) दबाव अलामर् चेतावनी सेट करने के िलए उपयोग िकया जा सकता है।
7) तापमान िनयंत्रक के 'तापमान तक पहंुचा गया' आउटपुट से कनेक्शन के साथ कोãड èटाटर् 
िप्रवɅशन या PLC के िलए प्रयोग िकया जा सकता है
8) इनपुट िसग्नल
9) आउटपुट िसग्नल
10) केवल R0~R2 फे्रम के िलए
केबल कनेक्शन और ड्राइव संचालन के बारे मɅ जानकारी के िलए, हाडर्वेयर मैÛयुअल 
(3AXD50000044998) मɅ कंट्रोल कनेक्शन देखɅ।
अितिरक्त नोɪस
 कुछ इनपुट और सेिटगं्स èवचािलत Ǿप से िनàन अनुसार सेट होते हɇ: 

 िडफ़ॉãट सेिटगं्स के अनुसार, AI1 िरŉɅ स के िकसी भी मान पर होने पर,  ड्राइव शुǾ की
जा सकती है। यिद आप ड्राइव को इस बात के िलए सक्षम करना चाहते हɇ िक वह मोटर
को केवल तभी प्रारंभ करे जब AI िरŉɅ स Ûयूनतम मान से कम हो, तो पैरामीटर
िनàनानुसार सेट करɅ:

एक्सǫडर के जाम होने पर और मोटर के बंद होने पर, आप मौजूदा AI िरŉɅ स के साथ
मोटर को प्रारंभ होने से रोकने के िलए इन सेिटगं्स का उपयोग कर सकते हɇ। यह
एक्सǫडर मɅ पɅच को क्षितग्रèत होने से रोकने मɅ मदद करता है। 

संख्या नाम (इनपुट/सेिटगं) मूãय 
20.01 Ext1 कमांड In1 èटाटर्
21.03 èटॉप मोड रैàप

संख्या नाम (इनपुट/सेिटगं) मूãय 
32.07 सुपरिवज़न 1 िसग्नल AI1
32.09 सुपरिवज़न 1 िनàन 100
20.19 प्रारंभ कमांड सक्षम करɅ सुपरिवज़न 1
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Modbus RTU मैक्रो
Modbus RTU मैक्रो Modbus-िनयंित्रत ड्राइåस के िलए उपयुक्त है। 
मैक्रो को सक्षम करने के िलए, मेन मेÛयू ∋  पूणर् पैरामीटर सूची  -> पैरामीटर  -> [21] ।



108   कंट्रोल मैक्रोज़

ACS 560 FW_HI.book  Page 108  Friday, December 8, 2017  2:15 PM
ABB Modbus RTU के िलए िडफ़ॉãट कंट्रोल कनेक्शन
X1 िरŉɅ स वोãटेज और एनालॉग इनपुट और 
1 SCR िसग्नल केबल शीãड (èक्रीन)
2 AI1 बाहरी 2 गित िरŉɅ स: 0...10 V1) 4)6):

देखɅ 22.18
3 AGND एनालॉग इनपुट सिकर् ट, सामाÛय 
4 +10V 10 V DC िरŉɅ स वोãटेज
5 AI2 कॉिÛफ़गर नहीं िकया गया 
6 AGND एनालॉग इनपुट सिकर् ट, सामाÛय 
7 AO1 कॉिÛफ़गर नहीं िकया गया   

8 AO2 कॉिÛफ़गर नहीं िकया गया   
9 AGND एनालॉग आउटपुट सिकर् ट सामाÛय

X2, X3 सहायक वोãटेज आउटपुट और प्रोग्रामयोग्य िडिजटल इनपुट
10 +24V सहायक वोãटेज आउटपुट +24 V DC, अिधकतम 
11 DGND सहायक वोãटेज आउटपुट सामाÛय
12 DCOM सभी के िलए िडिजटल इनपुट सामाÛय
13 DI1 1 İोत मɅ प्रारंभ/Ext2: देखɅ 20.08 
14 DI2 2 İोत मɅ बंद/Ext2: देखɅ 20.09 
15 DI3 फॉãट िरसेट चयन: देखɅ 31.11
16 DI4 कॉिÛफ़गर नहीं िकया गया
17 DI5 कॉिÛफ़गर नहीं िकया गया
18 DI6 कॉिÛफ़गर नहीं िकया गया

X6, X7, िरले आउटपुट
19 RO1C तु्रिट (-1) 7): देखɅ। 10.24

250 V AC / 30 V DC
2 A

20 RO1A
21 RO1B
22 RO2C तु्रिट (-1) 7): देखɅ। 10.27

250 V AC / 30 V DC 
2 A

23 RO2A
24 RO2B
25 RO3C तु्रिट (-1) 7): देखɅ। 10.30

250 V AC / 30 V DC
2 A

26 RO3A
27 RO3B
X4 सुरक्षा टॉकर्  बंद 

R0~R R3~R8
33 - OUT1 सुरक्षा टॉकर्  बंदफंक्शन। फैक्टरी कनेक्शन। ड्राइव 

शुǾ करने के िलए दोनɉ सिकर् ट बदं होने चािहए। 
ड्राइव हाडर्वेयर मैयुअल मɅ सुरिक्षत टॉकर्  बंद 
फ़ंक्शन देखɅ।

34 SGND OUT2
35 OUT1 SGND
36 IN1 IN1
37 IN2 IN2

EIA-485 Modbus RTU
B+9) एàबेडडे Modbus RTU (EIA-485). 

अÚयाय देखɅएàबेडडे फीãडबस (EFB) के 
माÚयम से फीãडबस िनयंत्रण 

A-9)

DGND
X10    24 V AC/DC (केवल फे्रम R6~R8)
40 24 V AC/DC - 24V AC/DC इनपुट, कंट्रोल इकाई िबजली की 

आपूितर् के िलए जब बाहरी मेन पॉवर िडèकनेक्ट 41 24 V AC/DC+ in
X11 अनावæयक सहायक वोãटेज आउटपुट (फे्रम 
42 +24 V सहायक वोãटेज आउटपुट +24 V DC, अिधकतम 
43 DGND सहायक वोãटेज आउटपुट सामाÛय
44 DCOM सभी के िलए िडिजटल इनपुट सामाÛय

4)

4

R3~R8

8) 
4)
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टिमर्नल आकार
 (फे्रम R0...R8): 0.14...1.5 िममी2 (सभी टिमर्नल)
 सीिमत टॉकर् : 0.5...0.6 N.m (0.4 lbf.ft)
िटÜपिणयाँ
1) करंट [0(4)...20 mA, Rin <500 ohm] या वोãटेज [ 0(2)... 10 V, Rin> 200 kohm] 
पैरामीटर 12.15 AI1 यूिनट चयन के साथ चयिनत के Ǿप मɅ इनपुट।
2) करंट [0(4)...20 mA, Rin <100 ohm] या वोãटेज [ 0(2)... 10 V, Rin> 200 kohm] 
पैरामीटर 12.25 AI1 यूिनट चयन के साथ चयिनत के Ǿप मɅ इनपुट।
3) सहायक वोãटेज आउटपुट की कुल भार क्षमता +24V (X2:10) = 6.0 W (250 mA / 
24 V). उपयोगकतार् िकसी भी एक I/O कनेक्शन के िलए इस İोत का उपयोग कर सकता है 
(DI1... DI2- RO1 or DI3...DI6 - RO2~RO3). 
4) फ़ैक्टरी मɅ जàपर के साथ कनेक्टेड।
5) मोटर केबल के िलए ग्राउंिडगं शेãफ़ पर ग्राउंिडगं क्लैàप के नीचे केबल की बाहरी शीãड को 
360 िडग्री पर èथािपत करɅ।
6) इनपुट िसग्नल
7) आउटपुट िसग्नल
8) केवल R0~R2 फे्रम के िलए
9) टिमर्नल A और B  को AC500 PLC के टिमर्नल 2 और 3 से कनेक्ट िकया जा सकता 
है। 
अितिरक्त नोɪस
 टिमर्नल DGND, AGND और SGND आंतिरक Ǿप से समान िरŉɅ स पोटɅिशयल से

कनेक्ट होते हɇ।
कुछ इनपुट और सेिटगं्स èवचािलत Ǿप से िनàन अनुसार सेट होते हɇ: 

केबल कनेक्शन और ड्राइव संचालन के बारे मɅ जानकारी के िलए, हाडर्वयेर मैÛयुअल
(3AXD50000044998) मɅ कंट्रोल कनेक्शन देखɅ।

संख्या नाम (इनपुट/सेिटगं) मूãय 
20.01 Ext1 कमांड 14 = एàबेडेड फीãडबस
20.06 Ext2 कॉमंांडàनांɬस 2 = In1 èटाटर्; In2 िदशा
23.11 रैàप सेट चयन 0 = एक्सेलरेशन/िडसेलरैशन 

समय 1
28.15 Ext2 फ्रीक्वɅसी रेफरɅस1 1 = AI1 èकेãड
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िविभÛन अनुप्रयोग मैक्रोज़ के िलए पैरामीटर िडफ़ॉãट मान
पçृठ 119  पर पैरामीटर  तािलका मɅ सूचीबɮध िडफ़ॉãट मान, एबीबी मानक मैक्रो (फैक्टरी मैक्रो) के िलए 
लाग ूहोते हɇ। अÛय मैक्रोज़ के िलए िडफ़ॉãट मान अलग-अलग हो सकते हɇ। प्र×येक अनुप्रयोग मैक्रोज़ के 
िलए िविभÛन िडफ़ॉãट मान नीच ेतािलका मɅ सूचीबɮध हɇ।
पैरामीटर 96.04 मैक्रो चयन

ABB èटैÖडडर् 
(1)

ABB èटैÖडडर् 
(वेक्टर) (17)

फामार् आवदेन (19) मोटर पोटɅिशयोमीटर (13)

10.24 RO1 सोसर् 2 = चलाने के 
िलए तैयार

2 = चलाने के 
िलए तैयार

3 = सक्षम 11 = चलाने के िलए तैयार

10.27 RO2 सोसर् 7 = चल रहा है 7 = चल रहा है 7 = चल रहा है 7 = चल रहा है

10.30 RO3 सोसर् 15 = तु्रिट (-1) 14 = फॉãट 14 = फॉãट 15 = तु्रिट (-1)

12.20 AI1 अिधकतम पर 
AI1 èकेãड

50.0 1500.0 50.0 50.0

13.12 AO1 सोसर् 2 = आउटपुट 
आविृƣ

1 = मोटर गित 
प्रयुक्त

1 = मोटर गित 
प्रयुक्त

2 = आउटपुट आविृƣ

13.18 AO1 सोसर् 
अिधकतम

50.0 1500.0 50.0 50.0

19.11 Ext1/Ext2 चयन 0 = EXT1 0 = EXT1 0 = EXT1 0 = EXT1

20.01 Ext1 कमांड 2 = In1 èटाटर्; 
In2 िदशा

2 = In1 èटाटर्; 
In2 िदशा

4 = In1P èटाटर्; 
In2 èटॉप

2 = In1 èटाटर्; In2 िदशा

20.03 Ext1 in1 सोसर् 2 = DI1 2 = DI1 2 = DI1 2 = DI1

20.04 Ext1 in2 सोसर् 3 = DI2 0 = चयिनत नहीं 3 = DI2 3 = DI2

20.05 Ext1 in3 सोसर् 0 = चयिनत 
नहीं

0 = चयिनत नहीं 0 = चयिनत नहीं 0 = चयिनत नहीं

20.06 Ext2 कॉमंांडàनांɬस 0 = चयिनत 
नहीं

0 = चयिनत नहीं 0 = चयिनत नहीं 0 = चयिनत नहीं

20.08 1 सोसर् मɅ Ext2 0 = चयिनत 
नहीं

0 = चयिनत नहीं 0 = चयिनत नहीं 0 = चयिनत नहीं

20.09 Ext2 in2 सोसर् 0 = चयिनत 
नहीं

0 = चयिनत नहीं 0 = चयिनत नहीं 0 = चयिनत नहीं

20.12 चालू सक्षम 1 सोसर् 1 = चयिनत 1 = चयिनत 1 = चयिनत 7 = DI6

21.03 èटॉप मोड 1=कोèट 1=कोèट 1=रैàप 1=कोèट

22.11 Ext1 गित रेफरɅस1 1 = AI1 èकेãड 1 = AI1 èकेãड 1 = AI1 èकेãड 15 = मोटर पोटɅिशयोमीटर

22.18 Ext2 गित रेफरɅस1 0 = शूÛय 0 = शूÛय 0 = शूÛय 0 = शूÛय

22.22 िèथर गित sel1 4 = DI3 4 = DI3 4 = DI3 6 = DI5

22.23 िèथर गित sel2 5 = DI4 5 = DI4 5 = DI4 0 = चयिनत नहीं

22.24 िèथर गित sel3 0 = चयिनत 
नहीं

0 = चयिनत नहीं 5 = DI5 0 = चयिनत नहीं 

22.26 िèथर गित 1 300 300 600 300

22.27 िèथर गित 2 600 600 900 600

22.28 िèथर गित 3 900 900 900 900
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22.71 मोटर 
पोटेिÛशओमीटर 

0 = अक्षम 0 = अक्षम 0 = अक्षम 1 = तैयार िकया गया 
(èटॉप/पॉवर-अप पर आरंभ 

22.73 मोटर 
पोटेिÛशओमीटर अप 

0 = चयिनत 
नहीं

0 = चयिनत नहीं 0 = चयिनत नहीं 4 = DI3

22.74 मोटर 
पोटेिÛशओमीटर 

0 = चयिनत 
नहीं

0 = चयिनत नहीं 0 = चयिनत नहीं 5 = DI4

23.11 रैàप सेट चयन 6=DI5 6=DI5 0=एक्सेलरेशन/िडसे
लरैशन समय 1

0=एक्सेलरेशन/िडसेलरैशन 
समय 1

23.12 एक्सेलरेशन समय 
1

20.000s 20.000s 300s 20.000s

23.13 िडसेलरैशन समय 1 20.000s 20.000s 300s 20.000s

28.11 फ्रीक्वɅसी रेफरɅस1 
सोसर्

1 = AI1 èकेãड 1 = AI1 èकेãड 1 = AI1 èकेãड 15 = मोटर पोटɅिशयोमीटर

28.15 फ्रीक्वɅसी रेफरɅस2 
सोसर्

0 = शूÛय 0 = शूÛय 0 = शूÛय 0 = शूÛय

28.22 िèथर फ्रीक्वɅसी 
sel1

4 = DI3 4 = DI3 4 = DI3 6 = DI5

28.23 िèथर फ्रीक्वɅसी 
sel2

5 = DI4 5 = DI4 5 = DI4 0 = चयिनत नहीं

28.71 आविृƣ रैàप सेट 
चयन

6 = DI5 6 = DI5 6 = DI5 0 = 
एक्सेलरेशन/िडसेलरैशन 

40.07 सेट 1 PID 
ऑपरेशन मोड

0 = बंद 0 = बंद 0 = बंद 0 = बंद

40.16 सेट 1 सेटÜवॉइंट 1 
सोसर्

11 = AI1 
प्रितशत

11 = AI1 
प्रितशत

11 = AI1 प्रितशत 11 = AI1 प्रितशत

40.17 सेट 1 सेटÜवॉइंट 2 
सोसर्

0 = चयिनत 
नहीं

0 = चयिनत नहीं 0 = चयिनत नहीं 0 = चयिनत नहीं

40.19 सेट 1 आतंिरक 
सेटÜवॉइंट चयन1

0 = चयिनत 
नहीं

0 = चयिनत नहीं 0 = चयिनत नहीं 0 = चयिनत नहीं

40.20 सेट 1 आतंिरक 
सेटÜवॉइंट चयन2

0 = चयिनत 
नहीं

0 = चयिनत नहीं 0 = चयिनत नहीं 0 = चयिनत नहीं

40.32 सेट 1 बढ़त 1.00 1.00 1.00 1.00

40.33 सेट 1 इंिटग्रेशन 
समय

60.0 60.0 60.0 60.0

76.21 PFC कॉनिफगरेशन 0 = बंद 0 = बंद 0 = बंद 0 = बंद

76.25 मोटर की संख्या 1 1 1 1

76.27 अनुमित प्राÜत 
मोटर की अिधकतम 

1 1 1 1

99.04 मोटर िनयंत्रण मोड 0=èकेलर 0=वेक्टर 1=वेक्टर 0=èकेलर

परैामीटर 96.04 मैक्रो चयन

ABB èटैÖडडर् 
(1)

ABB èटैÖडडर् 
(वेक्टर) (17)

फामार् आवेदन (19) मोटर पोटɅिशयोमीटर (13)
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पैरामीटर 96.04 मैक्रो चयन

PID (14) पैनल PID (15) PFC (16) SPFC (18) Üलािèटक बाहर 
िनकालना (20)

10.2
4

RO1 सोसर् 2 = चलाने के 
िलए तैयार

2 = चलाने के 
िलए तैयार

7 = चल रहा 
है

7 = चल रहा 
है

11 = शूÛय गित

10.2
7

RO2 सोसर् 7 = चल रहा है 7 = चल रहा है 15 = तु्रिट (-
1)

43 = PFC1 7 = चल रहा है

10.3
0

RO3 सोसर् 15 = तु्रिट (-1) 15 = तु्रिट (-1) 46 = PFC2 46 = PFC2 14 = फॉãट

12.1
7

AI1 Ûयूनतम 0 0 0 0 0

12.2
0

AI1 अिधकतम पर 
AI1 èकेãड

50.0 50.0 50.0 50.0 50.0

13.1
2

AO1 सोसर् 2 = आउटपुट 
आविृƣ

2 = आउटपुट 
आविृƣ

2 = आउटपुट 
आविृƣ

2 = आउटपुट 
आविृƣ

1 = मोटर गित 
प्रयुक्त

13.1
8

AO1 सोसर् 
अिधकतम

50.0 50.0 50.0 50.0 50.0

19.1
1

Ext1/Ext2 चयन 0 = EXT1 0 = EXT1 1 = DI3 5 = DI3 0 = EXT1

19.1
7

लोकल कंट्रोल मोड 0=नहीं 0=नहीं 0=नहीं 0=नहीं 1=हाँ

20.0
1

Ext1 कमांड 1 =In1 èटाटर् 1 =In1 èटाटर् 1 =In1 èटाटर् 1 = In1 
èटाटर्

1 =In1 èटाटर्

20.0
3

Ext1 in1 सोसर् 2 = DI1 2 = DI1 2 = DI1 2 = DI1 2 = DI1

20.0
4

Ext1 in2 सोसर् 0 = चयिनत 
नहीं

0 = चयिनत 
नहीं

0 = चयिनत 
नहीं

0 = चयिनत 
नहीं

3 = DI2

20.0
5

Ext1 in3 सोसर् 0 = चयिनत 
नहीं

0 = चयिनत 
नहीं

0 = चयिनत 
नहीं

0 = चयिनत 
नहीं

0 = चयिनत नहीं

20.0
6

Ext2 कॉमंांडàनांɬस 0 = चयिनत 
नहीं

0 = चयिनत 
नहीं

1 = In1 èटाटर् 1 = In1 
èटाटर्

0 = चयिनत नहीं

20.0
8

1 सोसर् मɅ Ext2 0 = चयिनत 
नहीं

0 = चयिनत 
नहीं

7 = DI6 7 = DI6 0 = चयिनत नहीं

20.0
9

Ext2 in2 सोसर् 0 = चयिनत 
नहीं

0 = चयिनत 
नहीं

0 = चयिनत 
नहीं

0 = चयिनत 
नहीं

0 = चयिनत नहीं

20.1
2

चालू सक्षम 1 सोसर् 6 = DI5 6 = DI5 3 = DI2 3 = DI2 7 = DI6

20.1
9

प्रारंभ कमांड सक्षम 
करɅ

1=चयिनत 1=चयिनत 1=चयिनत 1=चयिनत 1=चयिनत

21.0
3

èटॉप मोड 0=कोèट 0=कोèट 0=कोèट 0=कोèट 1=रैàप

22.1
1

Ext1 गित रेफरɅस1 16 = PID 16 = PID 1 = AI1 
èकेãड

16 = PID 1 = AI1 èकेãड

22.1
8

Ext2 गित रेफरɅस1 0 = शूÛय 0 = शूÛय 16 = PID 16 = PID 0 = शूÛय

22.2
2

िèथर गित sel1 5 = DI4 5 = DI4 0 = चयिनत 
नहीं

0 = चयिनत 
नहीं

4 = DI3

22.2
3

िèथर गित sel2 0 = चयिनत 
नहीं

0 = चयिनत 
नहीं

0 = चयिनत 
नहीं

0 = चयिनत 
नहीं

5 = DI4

22.7
3

मोटर 
पोटेिÛशओमीटर अप 

0 = चयिनत 
नहीं

0 = चयिनत 
नहीं

0 = चयिनत 
नहीं

0 = चयिनत 
नहीं

0 = चयिनत नहीं

22.7
4

मोटर 
पोटेिÛशओमीटर 

0 = चयिनत 
नहीं

0 = चयिनत 
नहीं

0 = चयिनत 
नहीं

0 = चयिनत 
नहीं

0 = चयिनत नहीं

23.1
1

रैàप सेट चयन 0=एक्सेलरेशन/ड
ि◌सेलरैशन 

0=एक्सेलरेशन/ड
ि◌सेलरैशन 

0=एक्सेलरेशन
/िडसेलरैशन 

6=DI5 6 = DI5

28.1
1

फ्रीक्वɅसी रेफरɅस1 
सोसर्

16 = PID 16 = PID 1 = AI1 
èकेãड

1 = AI1 
èकेãड

1 = AI1 èकेãड
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28.1
5

फ्रीक्वɅसी रेफरɅस2 
सोसर्

0 = शूÛय 0 = शूÛय 16 = PID 16 = PID 0 = शूÛय

28.2
2

िèथर फ्रीक्वɅसी 
sel1

5 = DI4 5 = DI4 0 = चयिनत 
नहीं

0 = चयिनत 
नहीं

4 = DI3

28.2
3

िèथर फ्रीक्वɅसी 
sel2

0 = चयिनत 
नहीं

0 = चयिनत 
नहीं

0 = चयिनत 
नहीं

0 = चयिनत 
नहीं

5 = DI4

28.7
1

आविृƣ रैàप सेट 
चयन

0 = 
एक्सेलरेशन/िडसे

0 = 
एक्सेलरेशन/िडसे

0 = 
एक्सेलरेशन/िड

0 = 
एक्सेलरेशन/ड

6 = DI5

30.1
1

Ûयूनतम गित -1500 rpm -1500 rpm -1500 rpm -1500 rpm >0

31.0
1

बाहरी इवɅट 1 का 
सोसर्

1 = िनिçक्रय 
(सही)

1 = िनिçक्रय 
(सही)

1 = िनिçक्रय 
(सही)

1 = िनिçक्रय 
(सही)

5 = DI3

31.0
2

बाहरी इवɅट 1 का 
प्रकार

0=फॉãट 0=फॉãट 0=फॉãट 0=फॉãट 1 = चेतावनी

40.0
7

सेट 1 PID 
ऑपरेशन मोड

2 = ड्राइव चलने 
पर चालू

2 = ड्राइव चलने 
पर चालू

2 = ड्राइव 
चलने पर चालू

2 = ड्राइव 
चलने पर चालू

0 = बंद

40.1
6

सेट 1 सेटÜवॉइंट 1 
सोसर्

11 = AI1 
प्रितशत

13 = कंट्रोल 
पैनल (रेफरɅस 

11 = AI1 
प्रितशत

11 = AI1 
प्रितशत

11 = AI1 प्रितशत

40.1
7

सेट 1 सेटÜवॉइंट 2 
सोसर्

2 = आतंिरक 
सेटÜवॉइंट

0 = चयिनत 
नहीं

0 = चयिनत 
नहीं

0 = चयिनत 
नहीं

0 = चयिनत नहीं

40.1
9

सेट 1 आतंिरक 
सेटÜवॉइंट चयन1

3 = DI2 0 = चयिनत 
नहीं

0 = चयिनत 
नहीं

0 = चयिनत 
नहीं

0 = चयिनत नहीं

40.2
0

सेट 1 आतंिरक 
सेटÜवॉइंट चयन2

4 = DI3 0 = चयिनत 
नहीं

0 = चयिनत 
नहीं

0 = चयिनत 
नहीं

0 = चयिनत नहीं

40.3
2

सेट 1 बढ़त 1.00 1.00 2.50 2.50 1.00

40.3
3

सेट 1 इंिटग्रेशन 
समय

60.0 60.0 3.0 3.0 60.0 s

76.2
1

PFC कॉनिफगरेशन 0 = बंद 0 = बंद 2 = PFC 2 = SPFC 0 = बंद

76.2
5

मोटर की संख्या 1 1 2 2 1

76.2
7

अनुमित प्राÜत 
मोटर की अिधकतम 

1 1 2 2 1

99.0
4

मोटर िनयंत्रण मोड 0=èकेलर 0=èकेलर 0=èकेलर 0=èकेलर 0=èकेलर

परैामीटर 96.04 मैक्रो चयन

PID (14) पैनल PID (15) PFC (16) SPFC (18) Üलािèटक बाहर 
िनकालना (20)
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िविभÛन संचार मैक्रोज़ के िलए पैरामीटर िडफ़ॉãट मान
पृ᳧ 119 पर पैरामीटर  तािलका मᱶ सूचीब᳍ िडफ़ॉल्ट मान मानक एबीबी मानक मैकर्ो 
(फैक्टरी मैकर्ो) के िलए लागू होते ह।ᱹ अन्य मैकर्ोज़ के िलए िडफ़ॉल्ट मान अलग-अलग हो 
सकते ह।ᱹ पर्त्येक अनुपर्योग मैकर्ोज़ के िलए िविभ᳖ िडफ़ॉल्ट मान नीचे तािलका मᱶ 
सूचीब᳍ ह।ᱹ
पैरामीटर 96.04 मैक्रो चयन

मॉडबस RTU (21) प्रोिफबस (22) प्रोिफनेट IO (23) इथरनेट IP (24)

13.12 AO1 सोसर् 3 = आउटपुट आविृƣ 3 = आउटपुट 
आविृƣ

3 = आउटपुट 
आविृƣ

3 = आउटपुट आविृƣ

19.11 Ext1/Ext2 चयन 2 = FBA A MCW 
िबट 11

2 = FBA A 
MCW िबट 11

2 = FBA A 
MCW िबट 11

2 = FBA A MCW 
िबट 11

20.01 Ext1 कमांड 14= एàबेडडे फीãडबस 12 = फीãडबस A 12 = फीãडबस A 12 = फीãडबस A

20.03 Ext1 in1 सोसर् 0 = चयिनत नहीं 0 = चयिनत नहीं 0 = चयिनत नहीं 0 = चयिनत नहीं

20.04 Ext1 in2 सोसर् 0 = चयिनत नहीं 0 = चयिनत नहीं 0 = चयिनत नहीं 0 = चयिनत नहीं

20.05 Ext1 in3 सोसर् 0 = चयिनत नहीं 0 = चयिनत नहीं 0 = चयिनत नहीं 0 = चयिनत नहीं

20.06 Ext2 कॉमंांडàनांɬस 2 = In1 èटाटर्; In2 
िदशा

2 = In1 èटाटर्; 
In2 िदशा

2 = In1 èटाटर्; 
In2 िदशा

2 = In1 èटाटर्; In2 
िदशा

20.08 1 सोसर् मɅ Ext2 2 = DI1 2 = DI1 2 = DI1 2 = DI1

20.09 Ext2 in2 सोसर् 3 = DI2 3 = DI2 3 = DI2 3 = DI2

20.12 चालू सक्षम 1 सोसर् 1 = चयिनत 1 = चयिनत 1 = चयिनत 1 = चयिनत

22.11 Ext1 गित रेफरɅस1 4 = EFB ref1 4 = FB A ref1 4 = FB A ref1 4 = FB A ref1

22.18 Ext2 गित रेफरɅस1 1 =AI1 èकेãड 1 =AI1 èकेãड 1 =AI1 èकेãड 1 =AI1 èकेãड

22.22 िèथर गित sel1 0 = चयिनत नहीं 0 = चयिनत नहीं 0 = चयिनत नहीं 0 = चयिनत नहीं

22.23 िèथर गित sel2 0 = चयिनत नहीं 0 = चयिनत नहीं 0 = चयिनत नहीं 0 = चयिनत नहीं

22.71 मोटर पोटेिÛशओमीटर 
फंक्शन

0 = अक्षम 0 = अक्षम 0 = अक्षम 0 = अक्षम

22.73 मोटर पोटेिÛशओमीटर 
अप सोसर्

0 = चयिनत नहीं 0 = चयिनत नहीं 0 = चयिनत नहीं 0 = चयिनत नहीं

22.74 मोटर पोटेिÛशओमीटर 
डाउन सोसर्

0 = चयिनत नहीं 0 = चयिनत नहीं 0 = चयिनत नहीं 0 = चयिनत नहीं

23.11 रैàप सेट चयन 0=एक्सेलरेशन/िडसेलरै
शन समय 1

0=एक्सेलरेशन/िड
सेलरैशन समय 1

0=एक्सेलरेशन/िडसे
लरैशन समय 1

0=एक्सेलरेशन/िडसेल
रैशन समय 1

28.15 Ext2 फ्रीक्वɅसी 
रेफरɅस1

1 = AI1 èकेãड 1 = AI1 èकेãड 1 = AI1 èकेãड 1 = AI1 èकेãड

28.22 िèथर फ्रीक्वɅसी sel1 0 = चयिनत नहीं 0 = चयिनत नहीं 0 = चयिनत नहीं 0 = चयिनत नहीं

28.23 िèथर फ्रीक्वɅसी sel2 0 = चयिनत नहीं 0 = चयिनत नहीं 0 = चयिनत नहीं 0 = चयिनत नहीं

28.71 आविृƣ रैàप सेट 
चयन

0 = 
एक्सलेरेशन/िडसेलरैशन 
समय 1

0 = 
एक्सेलरेशन/िडसेल
रैशन समय 1

0 = 
एक्सेलरेशन/िडसेलरै
शन समय 1

0 = 
एक्सेलरेशन/िडसेलरैश
न समय 131.11 फॉãट िरसेट चयन 4 = DI3 4 = DI3 4 = DI3 4 = DI3
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40.07 सेट 1 PID ऑपरेशन 
मोड

0 = बंद 0 = बदं 0 = बंद 0 = बंद

40.17 सेट 1 सेटÜवॉइंट 2 
सोसर्

0 = चयिनत नहीं 0 = चयिनत नहीं 0 = चयिनत नहीं 0 = चयिनत नहीं

40.19 सेट 1 आतंिरक 
सेटÜवॉइंट चयन1

0 = चयिनत नहीं 0 = चयिनत नहीं 0 = चयिनत नहीं 0 = चयिनत नहीं

40.20 सेट 1 आतंिरक 
सेटÜवॉइंट चयन2

0 = चयिनत नहीं 0 = चयिनत नहीं 0 = चयिनत नहीं 0 = चयिनत नहीं

50.01 FBA A सक्षम करɅ 0 = अक्षम करɅ (for 
R0...R2 frames)

1 = सक्षम करɅ 1 = सक्षम करɅ 1 = सक्षम करɅ

50.02 FBA A संचार हािन 
फंक्शन

0 = कोई कायर्वाही 
नहीं

1 = फॉãट 1 = फॉãट 1 = फॉãट

51.02 FBA A पैरा 2 0 2 = ABB 
Drives

11 101

51.04 FBA A Par4 0 0 0 = Static IP 0 = Static IP

51.05 FBA A Par5 0 1 192 192

51.06 FBA A Par6 0 0 168 168

51.07 FBA A Par7 0 0 0 0

51.08 FBA A Par8 0 0 10 10

51.09 FBA A Par9 0 0 24 24

52.01 FBA A डटेा इन 1 0 = कोई नहीं 4 = SW 16bit 4 = SW 16bit 0 = कोई नहीं

52.02 FBA A डटेा इन 2 0 = कोई नहीं 5 = Act1 16bit 5 = Act1 16bit 0 = कोई नहीं

53.01 FBA A डटेा आउट1 0 = कोई नहीं 1 = CW 16bit 1 = CW 16bit 0 = कोई नहीं

53.02 FBA A डटेा इन 2 0 = कोई नहीं 2 = Ref1 16bit 2 = Ref1 16bit 0 = कोई नहीं

58.01 प्रोटोकॉल सक्षम 1 = मॉडबस RTU 0 = कोई नहीं 0 = कोई नहीं 0 = कोई नहीं

58.03 नोड एड्रसे 0 NA NA NA

58.04 बॉड रेट 3 = 19.2 kbps NA NA NA

58.05 पैिरटी 2 = 8 इवन 1 NA NA NA

58.06 संचार िनयंत्रण 0 =सक्षम NA NA NA

58.101 डटेा I/O 1 1 = CW 16िबट NA NA NA

58.102 डटेा I/O 2 2 = Ref1 16bit NA NA NA

पैरामीटर 96.04 मैक्रो चयन

मॉडबस RTU (21) प्रोिफबस (22) प्रोिफनेट IO (23) इथरनेट IP (24)

नोट: कुछ मैक्रोज़ के िलए पैरामीटर लागू नहीं हɇ जो NA के Ǿप मɅ दशार्ए जाते हɇ।
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पैरामीटर 96.04 मैक्रो चयन

मोडबस TCP (25) EtherCAT (26) CanOpen (27)

13.12 AO1 सोसर् 3 = आउटपुट आविृƣ 3 = आउटपुट आविृƣ 1 = मोटर गित प्रयुक्त

19.11 Ext1/Ext2 चयन 2 = FBA A MCW िबट 
11

2 = FBA A MCW िबट 
11

2 = FBA A MCW िबट 
11

20.01 Ext1 कमांड 12= फीãडबस A 12= फीãडबस A 12= फीãडबस A

20.03 Ext1 in1 सोसर् 0 = चयिनत नहीं 0 = चयिनत नहीं 0 = चयिनत नहीं

20.04 Ext1 in2 सोसर् 0 = चयिनत नहीं 0 = चयिनत नहीं 0 = चयिनत नहीं

20.05 Ext1 in3 सोसर् 0 = चयिनत नहीं 0 = चयिनत नहीं 0 = चयिनत नहीं

20.06 Ext2 कॉमंांडàनांɬस 2 = In1 èटाटर्; In2 िदशा 2 = In1 èटाटर्; In2 िदशा 2 = In1 èटाटर्; In2 िदशा

20.08 1 सोसर् मɅ Ext2 2 = DI1 2 = DI1 2 = DI1

20.09 Ext2 in2 सोसर् 3 = DI2 3 = DI2 3 = DI2

20.12 चालू सक्षम 1 सोसर् 1 = चयिनत 1 = चयिनत 1 = चयिनत

22.11 Ext1 गित रेफरɅस1 4 = FB A ref1 4 = FB A ref1 4 = FB A ref1

22.22 िèथर गित sel1 0 = चयिनत नहीं 0 = चयिनत नहीं 0 = चयिनत नहीं

22.23 िèथर गित sel2 0 = चयिनत नहीं 0 = चयिनत नहीं 0 = चयिनत नहीं

22.71 मोटर पोटेिÛशओमीटर 
फंक्शन

0 = अक्षम 0 = अक्षम 0 = अक्षम

22.73 मोटर पोटेिÛशओमीटर 
अप सोसर्

0 = चयिनत नहीं 0 = चयिनत नहीं 0 = चयिनत नहीं

22.74 मोटर पोटेिÛशओमीटर 
डाउन सोसर्

0 = चयिनत नहीं 0 = चयिनत नहीं 0 = चयिनत नहीं

23.11 रैàप सेट चयन 0=एक्सेलरेशन/िडसेलरैशन 
समय 1

0=एक्सेलरेशन/िडसेलरैशन 
समय 1

0=एक्सेलरेशन/िडसेलरैशन 
समय 1

28.15 Ext2 फ्रीक्वɅसी 
रेफरɅस1

1 = AI1 èकेãड 1 = AI1 èकेãड 1 = AI1 èकेãड

28.22 िèथर फ्रीक्वɅसी sel1 0 = चयिनत नहीं 0 = चयिनत नहीं 0 = चयिनत नहीं

28.23 िèथर फ्रीक्वɅसी sel2 0 = चयिनत नहीं 0 = चयिनत नहीं 0 = चयिनत नहीं

28.71 आविृƣ रैàप सेट 
चयन

0 = 
एक्सेलरेशन/िडसेलरैशन 

0 = 
एक्सलेरेशन/िडसेलरैशन 

0 = 
एक्सेलरेशन/िडसेलरैशन 

31.11 फॉãट िरसेट चयन 4 = DI3 4 = DI3 4 = DI3

40.07 सेट 1 PID ऑपरेशन 
मोड

0 = बंद 0 = बदं 0 = बंद

40.17 सेट 1 सेटÜवॉइंट 2 
सोसर्

0 = चयिनत नहीं 0 = चयिनत नहीं 0 = चयिनत नहीं

40.19 सेट 1 आतंिरक 
सेटÜवॉइंट चयन1

0 = चयिनत नहीं 0 = चयिनत नहीं 0 = चयिनत नहीं

40.20 सेट 1 आतंिरक 
सेटÜवॉइंट चयन2

0 = चयिनत नहीं 0 = चयिनत नहीं 0 = चयिनत नहीं

50.01 FBA A सक्षम करɅ 1 = सक्षम करɅ 1 = सक्षम करɅ 1 = सक्षम करɅ
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50.02 FBA A संचार हािन 
फंक्शन

1 = फॉãट 1 = फॉãट 1 = फॉãट

51.02 Protocol/profile 1 0 0

51.04 IP configuration 0 = Static IP 0 0

51.05 IP address 1 192 0 0

51.06 IP address 2 168 0 0

51.07 IP address 3 0 0 0

51.08 IP address 4 10 0 0

51.09 Subnet CIDR 24 0 0

52.01 FBA A डटेा इन 1 4 = SW 16bit 0 = कोई नहीं 0 = कोई नहीं

52.02 FBA A डटेा इन 2 5 = Act1 16bit 0 = कोई नहीं 0 = कोई नहीं

53.01 FBA A डटेा आउट1 1 = CW 16bit 0 = कोई नहीं 0 = कोई नहीं

53.02 FBA A डटेा इन 2 2 = Ref1 16bit 0 = कोई नहीं 0 = कोई नहीं

58.01 प्रोटोकॉल सक्षम 0 = कोई नहीं 0 = कोई नहीं 0 = कोई नहीं

पैरामीटर 96.04 मैक्रो चयन

मोडबस TCP (25) EtherCAT (26) CanOpen (27)
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पैरामीटर
इस अÚयाय मɅ क्या सिàमिलत है
इस अÚयाय मɅ िनयंत्रण प्रोग्राम के वाèतिवक िसग्नलɉ सिहत मानदंडɉ का वणर्न िकया गया 
है। 
ACS560 मानदंड सूची ɮवारा लंबी और छोटी मेनू संरचना का उपयोग िकया जाता है। 
ACS560 मानदंड सूची ɮवारा लंबी और छोटी मेनू संरचना को अपनाया जाता है। छोटा मेनू 
सामाÛय परैामीटर सूची और लàबा मेनू पणूर् पैरामीटर सूची दशार्ता है। लंब ेऔर छोटे मेनू 
पैरामीटर 96.02 पासवडर् से एडजèट िकए जाते हɇ। िडफ़ॉãट मान छोटा मेनू होती है [1]।

पैरामीटर इनपटु पासवडर् लंबा और छोटा मेनू
96.02 पासवडर् 1 छोटा मेनू

2 लंबा मेनू



120   पैरामीटर

ACS 560 FW_HI.book  Page 120  Friday, December 8, 2017  2:15 PM
शÞद और संिक्षÜत नाम
शÞद पिरभाषा
वाèतिवक िसग्नल मानदंड का टाइप जो िक ड्राइव ɮवारा माप या पिरकलन का पिरणाम है, या 

िजसमɅ िèथित की जानकारी शािमल है। अिधकतर वाèतिवक िसग्नल केवल रीड-
ओनली होते हɇ, लेिकन कुछ (खासकर काउंटर-टाइप वाèतिवक िसग्नल) को रीसेट 
िकया जा सकता है।

िडफ़ (िनàनिलिखत तािलका मɅ, मानदंड नाम वाली पंिक्त मɅ िदखाया गया)
मानदंड का िडफ़ॉãट मान जब फैक्ट्री मैक्रो मɅ प्रयुक्त िकया जाता है। अÛय मैक्रो-
िविशçट मानदंड मान के ऊपर जानकारी के िलए,  अÚयाय कंट्रोल मैक्रोज़देखɅ 
(पçृठ 73).

FbEq16 (िनàनिलिखत तािलका मɅ, मानदंड रɅज वाली पंिक्त मɅ िदखाया गया, या प्र×येक 
चयन के िलए)
16-िबट फीãडबस समकक्ष: पैनल के ऊपर िदखाए गए मान और संचार मɅ 
प्रयुक्त पूणार्ंक के बीच èकेिलगं जब 16-िबट मान का चयन बाहरी प्रणाली तक 
ट्रांसिमशन के िलए िकया जाता है।
एक डशै (-) संकेत देता है िक मानदंड 16-िबट प्राǾप मɅ प्राÜत करने योग्य नहीं 
है।
अनुǾपी 32-िबट èकेिलगं अÚयाय अितिरक्त परैामीटर डटेा मɅ सूचीबɮध हɇ (पçृठ 
289).

अÛय मान को अÛय मानदंड से िलया जाता है।
"अÛय" का चयन करने से मानदंड सूची प्रदिशर्त होती है िजसमɅ उपयोगकतार् İोत 
मानदंड िविनिदर्çट कर सकता है।

अÛय [िबट] मान अÛय मानदंड मɅ िविशçट िबट से िलया जाता है।
"अÛय" का चयन करने से मानदंड सूची प्रदिशर्त होती है िजसमɅ उपयोगकतार् İोत 
मानदंड और िबट िविनिदर्çट कर सकता है।

मानदंड या तो ड्राइव के िलए उपयोगकतार् ɮवारा समायोिजत ऑपरेिटगं िनदȶश, या 
वाèतिवक िसग्नल।

p.u. प्रित यूिनट
[मानदंड संख्या] मानदंड का मान
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मानदंड समूहɉ का सारांश
समूह सामग्री पçृठ
01 वाèतिवक मूãय ड्राइव की िनगरानी के िलए मूल िसग्नल। 123
03 इनपुट रेफरɅस िविभÛन İोतɉ से प्राÜत रेफरɅस के मान। 126
04 चेतावनी और फॉãट अंितम बार घिटत चेताविनयɉ और फ़ॉãट के ऊपर जानकारी। 126
05 डायग्नोिèटक ड्राइव के रखरखाव से संबंिधत िविभÛन रन-टाइम-टाइप काउंटर और 

माप।
127

06 कंट्रोल और èटेटस शÞद ड्राइव िनयंत्रण और िèथित शÞद। 129
07 िसèटम जानकारी ड्राइव हाडर्वेयर और फमर्वेयर की जानकारी। 134
10 èटɇडडर् DI, RO िडिजटल इनपटु और िरले आउटपुट की कॉिÛफ़गरेशन। 135
11 èटैÖडडर् DIO, FI, FO आविृƣ इनपुट का कॉिÛफ़गरेशन। 139
12 èटɇडडर् AI èटैÖडडर् एनालॉग इनपुट की कॉिÛफ़गरेशन। 141
13 èटैÖडडर् AO èटैÖडडर् एनालॉग आउटपुट की कॉिÛफ़गरेशन। 145
19 ऑपरेशन मोड èथानीय और बाहरी िनयंत्रण èथान İोतɉ का चयन और ऑपरेिटगं मोड। 152
20 èटाटर्/èटॉप/िदशा शुǾ करɅ/बंद करɅ/िदशा और चालू/शुǾ करɅ/जॉग सक्षम िसग्नल İोत चयन; 

पॉिजिटव/नेगेिटव रेफरɅस सक्षम िसग्नल İोत चयन।
153

21 èटाटर्/èटॉप मोड èटाटर् और èटॉप मोड; इमरजɅसी èटॉप मोड और िसग्नल İोत चयन; 
DC मैग्नेटाइज़ेशन सेिटगं।

162

22 गित रेफरɅस चयन गित रेफरɅस चयन; मोटर पोटɅिशयोमीटर सेिटगं। 170
23 गित रेफरɅस रैàप गित रेफरɅस रैàप सेिटगं (ड्राइव के िलए एक्सेलेरेशन और डीसेलेरेशन रेट 

की प्रोग्रािमगं)।
177

25 गित िनयंत्रण गित िनयंत्रक सेिटगं। 181
28 फ्रीक्वɅसी रेफरɅस चेन आविृƣ रेफरɅस चेन के िलए सेिटगं। 186
30 सीमाएं ड्राइव ऑपरेशन की सीमाएं। 196
31 फॉãट फंक्शन बाहरी इवɅɪस की कॉिÛफ़गरेशन; फ़ॉãट होने पर ड्राइव के åयåहार का 

चयन।
199

32 सुपरिवज़न िसग्नल पयर्वेक्षण फंक्शन 1..6 की कॉिÛफ़गरेशन। 205
34 समयबɮध फंक्शनs समयबɮध फंक्शन की कॉिÛफ़गरेशन। 211
35 मोटर थमर्ल सुरक्षा मोटर थमर्ल संरक्षण सेिटगं जैसे िक तापमान माप कॉिÛफ़गरेशन, लोड 

कवर् पिरभाषा और मोटर फैन िनयंत्रण कॉिÛफ़गरेशन।
218

36 लोड एनलाइज़र पीक वैãयू और एàपलीɪयूड लॉगर सेिटगं। 223
37 यूज़र लोड कवर् यूज़र लोड कवर् के िलए सेिटगं। 225
40 प्रोसेस PID सेट 1 प्रोसेस PID िनयंत्रण के िलए मानदंड मान। 228
41 प्रोसेस PID सेट 2 प्रोसेस PID िनयंत्रण के िलए मानदंड मान का दसूरा सेट। 239
43 ब्रके चॉपर आतंिरक ब्रेक चॉपर के िलए सेिटगं। 240
44 मेकिनकल ब्रके िनयंत्रण यांित्रक ब्रेक िनयंत्रण का कॉिÛफ़गरेशन। 242
45 ऊजार् कुशलता ऊजार् की बचत करने वाले कैलकुलेटसर् के िलए सेिटगं। 243
46 िनगरानी/èकेिलगं सेिटगं्स गित पयर्वेक्षण सेिटगं; वाèतिवक िसग्नल िफãटिरगं; सामाÛय èकेिलगं 

सेिटगं।
246

47 डटेा संग्रह डटेा संग्रह मानदंड िजनमɅ िक अÛय मानदंड के İोत और लêय सेिटगं के 
प्रयोग से िलखा जा सके और पढ़ा जा सके।

249

49 पनैल पोटर् संचार ड्राइव पर िनयंत्रण पैनल पोटर् के िलए संचार सेिटगं। 250
50 फीãडबस एडÜेटर (FBA) फीãडबस संचार कॉिÛफ़गरेशन। 251
51 FBA A सेिटगं्स फीãडबस एडाÜटर A कॉिÛफ़गरेशन। 255
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52 FBA A डटेा इन फीãडबस एडाÜटर A के माÚयम से ड्राइव से फीãडबस िनयंत्रक मɅ भेजे 
जाने वाले डटेा का चयन।

256

53 FBA A डटेा आउट फीãडबस एडाÜटर A के माÚयम से फीãडबस िनयंत्रक से ड्राइव मɅ भेजे 
जाने वाले डटेा का चयन।

257

58 एàबेडडे फीãड एàबेडडे फीãडबस (EFB) इंटरफेस की कॉिÛफ़गरेशन। 257
70 ओवरराइड ओवरराइड फंक्शन, ओवरराइड सिक्रयण िसग्नल और ओवरराइड 

गित/आविृƣ सक्षम/अक्षम करना।
264

76 PFC कॉनिफगरेशन PFC (पàप और फैन िनयतं्रण) और ऑटोचɅज कॉिÛफ़गरेशन मानदंड। 
पçृठ 89 पर अनुभाग पंप और फ़ैन कंट्रोल (PFC) मैक्रो भी देखɅ।

266

77 PFC रखरखाव और 
िनगरानी

PFC (पàप और फैन िनयतं्रण) और ऑटोचɅज कॉिÛफ़गरेशन मानदंड। 
पçृठ 89 पर अनुभाग पंप और फ़ैन कंट्रोल (PFC) मैक्रो भी देखɅ।

272

95 HW कॉनिफगरेशन िविभÛन हाडर्वेयर संबंिधत सेिटगं। 272
96 िसèटम भाषा चयन; एक्सेस èतर; मैक्रो चयन; मानदंड सहेजना और पुनèथार्िपत 

करना; िनयंत्रण यूिनट रीबूट; यूज़र मानदंड सेट; यूिनट चयन।
274

97 मोटर िनयंत्रण िèविचगं आविृƣ; िèलप गेन; वोãटेज िरज़वर्; Ýलक्स ब्रेिकंग; एंटी-कॉिगगं 
(िसग्नल इंजेक्शन); IR क्षितपूित र्।

281

99 मोटर डटेा मोटर कॉिÛफ़गरेशन सेिटगं। 283

समूह सामग्री पçृठ
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मानदंड सूची
संख्या नाम/मान िववरण Def/FbEq16
0101 वाèतिवक मूãय ड्राइव की िनगरानी के िलए मूल िसग्नल।

इस समूह मɅ सभी मानदंड रीड-ओनली हɇ जब तक िक अÛय प्रकार 
से उãलेख नहीं िकया जाता।
Úयान दɅ: इन वाèतिवक िसग्नलɉ के मान समूह 46 
िनगरानी/èकेिलगं सेिटगं्स मɅ पिरभािषत िफ़ãटर समय के साथ 
िफ़ãटर िकए गए हɇ। अÛय समूहɉ मɅ मानदंडɉ के िलए चयन सूची 
का अथर् है बदले मɅ वाèतिवक िसग्नल का अपुçट मान। उदाहरण के 
िलए, यिद “आउटपुट आविृƣ”  का चयन िकया गया हो तो वह 
मानदंड 01.06 आउटपटु आविृƣ के मान की ओर नहीं बिãक अपçुट 
मान की ओर करती है।

01.01 प्रयुक्त मोटर गित अनुमािनत मोटर गित। इस िसग्नल के िलए िफ़ãटर समय िèथरांक 
को मानदंड 46.11 िफãटर समय मोटर गित ɮवारा पिरभािषत 
िकया जा सकता है।

-

-30000.00... 
30000.00 rpm

अनुमािनत मोटर गित। अनुÍछेद 
46.01 देखɅ

01.02 अनुमािनत मोटर गित rpm मɅ अनुमािनत मोटर गित। इस िसग्नल के िलए िफ़ãटर समय 
िèथरांक को मानदंड 46.11 िफãटर समय मोटर गित ɮवारा 
पिरभािषत िकया जा सकता है। 

-

-30000.00... 
30000.00 rpm

अनुमािनत मोटर गित। अनुÍछेद 
46.01 देखɅ

01.03 मोटर गित% िसकं्रोनस मोटर गित के प्रितशत मɅ मोटर गित। -
-1000.00... 
1000.00%

मोटर गित। 10 = 1%

01.06 आउटपुट आविृƣ अनुमािनत ड्राइव आउटपटु आविृƣ Hz मɅ। इस िसग्नल के िलए 
िफ़ãटर समय िèथरांक को मानदंड 46.12 िफãटर समय आउटपुट 
फ्रीक्वɅसी ɮवारा पिरभािषत िकया जा सकता है।

-

-500.00...500.00 
Hz

अनुमािनत आउटपुट आविृƣ। अनुÍछेद 
46.02 देखɅ

01.07 मोटर करंट मािपत (पणूर्) मोटर करंट A मɅ। -
0.00...30000.00 A मोटर करंट 1 = 1 A

01.08 मोटर करंट मोटर 
नॉमीनल का%

मोटर करंट (ड्राइव आउटपुट करंट) नॉिमनल मोटर करंट के प्रितशत 
मɅ।

-

0.0...1000.0% मोटर करंट 1 = 1%
01.09 मोटर करंट ड्राइव 

नॉमीनल का%
मोटर करंट (ड्राइव आउटपुट करंट) नॉिमनल मोटर करंट के प्रितशत 
मɅ।

-

0.0...1000.0% मोटर करंट 1 = 1%
01.10 मोटर टॉकर् मोटर टॉकर्  नॉिमनल मोटर टॉकर्  के प्रितशत मɅ। मानदंड 01.30 

नॉिमनल टॉकर्  èकेल भी देखɅ।
इस िसग्नल के िलए िफ़ãटर समय िèथरांक को मानदंड 46.13 
िफãटर समय मोटर टॉकर्  ɮवारा पिरभािषत िकया जा सकता है।

-

-1600.0...1600.0% मोटर टॉकर् अनुÍछेद 
46.03 देखɅ

01.11 DC वोãटेज मािपत DC िलकं वोãटेज। -
0.00...2000.00 V DC िलकं वोãटेज। 10 = 1 V

01.13 आउटपुट वोãटेज पिरकिलत मोटर वोãटेज V AC मɅ। -
0...2000 V मोटर वोãटेज 1 = 1 V
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01.14 आउटपुट पॉवर ड्राइव आउटपुट पॉवर। यूिनट का चयन मानदंड 96.16 यूिनट 
चयनɮवारा िकया जाता है। इस िसग्नल के िलए िफ़ãटर समय 
िèथरांक को मानदंड 46.14 िफ़ãटर समय पॉवर ɮवारा पिरभािषत 
िकया जा सकता है।

-

-32768.00...32767.
00 kW या hp

आउटपुट पॉवर 1 = 1 यूिनट

01.15 मोटर नॉिमनल 
आउटपुट पॉवर %

आउटपुट पॉवर नॉिमनल मोटर पॉवर के प्रितशत मɅ। -

-300.00...300.00% आउटपुट पॉवर 1 = 1%
01.16 ड्राइव नॉिमनल 

आउटपुट पॉवर %
आउटपुट पॉवर नॉिमनल ड्राइव पॉवर के प्रितशत मɅ। -

-300.00...300.00% आउटपुट पॉवर 1 = 1%
01.17 मोटर शाÝट पॉवर मोटर शाÝट पर अनुमािनत यांित्रक शिक्त। -

-32768.00...32767.
00 kW या hp

मोटर शाÝट पॉवर 1 = 1 यूिनट

01.18 इनवटर्र GWh काउंटर ऊजार् की मात्रा जो िक पूणर् िगगावाट-घंटɉ मɅ ड्राइव के माÚयम से 
(िकसी भी िदशा मɅ) गुज़री है। Ûयूनतम मान शूÛय है।

-

0...65535 GWh GWh मɅ ऊजार्। 1 = 1 GWh
01.19 इनवटर्र MWh काउंटर ऊजार् की मात्रा जो िक पूणर् मेगावाट-घंटɉ मɅ ड्राइव के माÚयम से 

(िकसी भी िदशा मɅ) गुज़री है। जब भी काउंटर उलटता है, 01.18 
इनवटर्र GWh काउंटर मɅ वɮृिध होती है। Ûयूनतम मान शूÛय है।

-

0...1000 MWh MWh मɅ ऊजार्। 1 = 1 MWh
01.20 इनवटर्र kWh काउंटर ऊजार् की मात्रा जो िक पूणर् िकलोवाट-घंटɉ मɅ ड्राइव के माÚयम से 

(िकसी भी िदशा मɅ) गुज़री है। जब भी काउंटर उलटता है, 01.19 
इनवटर्र MWh काउंटर मɅ वɮृिध होती है। Ûयूनतम मान शूÛय है।

-

0...1000 kWh kWh मɅ ऊजार्। 10 = 1 kWh
01.24 Ýलक्स वाèतिवक % मोटर के नॉिमनल Ýलक्स के प्रितशत मɅ प्रयुक्त Ýलक्स रेफरɅस। -

0...200% Ýलक्स रेफरɅस। 1 = 1%
01.30 नॉिमनल टॉकर्  èकेल टॉकर्  जो िक 100% नॉिमनल मोटर टॉकर्  के अनुǾप हो। यूिनट का 

चयन मानदंड 96.16 यूिनट चयनɮवारा िकया जाता है।
Úयान दɅ: यह मान मानदंड 99.12 मोटर नॉमीनल टॉकर्  से कॉपी की 
गई है यिद दजर् िकया जाता है। अÛयथा मान की गणना अÛय 
मोटर डटेा से की जाती है।

-

0.000...4000000 
N.m या lb.ft

नॉिमनल टॉकर् । 1 = 100 
यूिनट

01.50 वतर्मान घंटा kWh वतर्मान घंटे की ऊजार् खपत। यह िपछले 60 िमनट की ऊजार् है 
(ज़Ǿरी नहीं है िक लगातार) जब से ड्राइव चल रही है, कैलɅडर घंटे 
की ऊजार् नहीं। यह मान उस िवɮयुत ्चक्र से पहले का मान है जब 
ड्राइव दोबारा चालू हो कर चल रही होती है।

-

0.00...1000000.00 
kWh

ऊजार्। 1 = 1 kWh

01.51 िपछला घंटा kWh िपछले घंटे की ऊजार् खपत। मान 01.50 वतर्मान घंटा kWh का 
संग्रह यहाँ िकया जाता है जब उसके मान को 60 िमनट के िलए 
संिचत िकया गया है। यह मान उस िवɮयुत ्चक्र से पहले का मान 
है जब ड्राइव दोबारा चालू हो कर चल रही होती है।

-

0.00...1000000.00 
kWh

ऊजार्। 1 = 1 kWh

संख्या नाम/मान िववरण Def/FbEq16
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01.52 वतर्मान िदन kWh वतर्मान िदन की ऊजार् खपत। यह िपछले 24 घंटɉ की ऊजार् है 
(ज़Ǿरी नहीं है िक लगातार) जब से ड्राइव चल रही है, कैलɅडर िदन 
की ऊजार् नहीं। यह मान उस िवɮयुत ्चक्र से पहले का मान है जब 
ड्राइव दोबारा चालू हो कर चल रही होती है।

-

0.00...1000000.00 
kWh

ऊजार्। 1 = 1 kWh

01.53 िपछला िदन kWh िपछले िदन की ऊजार् खपत। मान 01.52 वतर्मान िदन kWh का 
संग्रह यहाँ िकया जाता है जब उसके मान को 24 घंटɉ के िलए 
संिचत िकया गया है। यह मान उस िवɮयुत ्चक्र से पहले का मान 
है जब ड्राइव दोबारा चालू हो कर चल रही होती है।

-

0.00...1000000.00 
kWh

ऊजार्। 1 = 1 kWh

01.61 एÞसलूट मोटर गित 
प्रयुक्त

मानदंड 01.01 प्रयुक्त मोटर गितका पूणर् मान। -

0.00... 30000.00 
rpm

अनुमािनत मोटर गित। अनुÍछेद 
46.01 देखɅ

01.62 एÞसलूट मोटर गित 
%

मानदंड 01.03 मोटर गित%का पणूर् मान। -

0.00... 1000.00% अनुमािनत मोटर गित। 10 = 1%
01.63 एÞसलूट आउटपुट 

आविृƣ
मानदंड 01.06 आउटपुट आविृƣका पूणर् मान। -

0.00...500.00 Hz अनुमािनत आउटपुट आविृƣ। अनुÍछेद 
46.02 देखɅ

01.64 एÞसलूट मोटर टॉकर् मानदंड 01.10 मोटर टॉकर् का पूणर् मान। -
0.0...1600.0% मोटर टॉकर् अनुÍछेद 

46.03 देखɅ
01.65 एÞसलूट आउटपुट 

पॉवर
मानदंड 01.14 आउटपुट पॉवरका पूणर् मान। -

0.00...32767.00 
kW या hp

आउटपुट पॉवर 1 = 1 kW

01.66 एÞसलूट आउटपुट 
पॉवर % मोटर 
नॉिमनल

मानदंड 01.15 मोटर नॉिमनल आउटपुट पॉवर %का पूणर् मान। -

0.00...300.00% आउटपुट पॉवर 1 = 1%
01.67 एÞसलूट आउटपुट 

पॉवर % ड्राइव 
नॉिमनल

मानदंड 01.16 ड्राइव नॉिमनल आउटपटु पॉवर %का पूणर् मान। -

0.00...300.00% आउटपुट पॉवर 1 = 1%
01.68 एÞसलूट मोटर शाÝट 

पॉव
मानदंड 01.17 मोटर शाÝट पॉवरका पूणर् मान। -

0.00...32767.00 
kW या hp

मोटर शाÝट पॉवर 1 = 1 kW

01.69 लोड सीमा उस वाèतिवक गित को दशार्ता है िजसके ऊपर भार चल रहा होता 
है। उदाहरण के िलए, Üलािèटक एक्सǫडर मशीन मɅ पेच का rpm. 
इसे मोटर गित(01.01)/िगयर अनुपात (46.08) फ़ॉमूर्ला से प्राÜत 
िकया जाता है।

100 = 1rpm

0.00...30000.00 
rpm

वाèतिवक भार गित TBD

संख्या नाम/मान िववरण Def/FbEq16
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0303 इनपटु रेफरɅस िविभÛन İोतɉ से प्राÜत रेफरɅस के मान।
इस समूह मɅ सभी मानदंड रीड-ओनली हɇ जब तक िक अÛय प्रकार 
से उãलेख नहीं िकया जाता।

03.01 पैनल रेफरɅस िनयंत्रण पैनल या PC उपकरण से िदया गया रेफरɅस 1। -
-100000.00... 
100000.00

िनयंत्रण पैनल या PC उपकरण रेफरɅस। 1 = 10

03.02 पैनल रेफरɅस िरमोट िनयंत्रण पैनल या PC उपकरण से िदया गया रेफरɅस 2। -
-100000.00... 
100000.00

िनयंत्रण पैनल या PC उपकरण रेफरɅस। 1 = 10

03.05 FB A रेफरɅस 1 फीãडबस एडाÜटर A के माÚयम से प्राÜत रेफरɅस 1।
अÚयाय िकसी फ़ीãडबस एडॉÜटर के माÚयम से फ़ीãडबस का 
िनयंत्रण भी देखɅ (पçृठ 369).

-

-100000.00... 
100000.00

फीãडबस एडाÜटर A से रेफरɅस 1। 1 = 10

03.06 FB A रेफरɅस 2 फीãडबस एडाÜटर A के माÚयम से प्राÜत रेफरɅस 2। -
-100000.00... 
100000.00

फीãडबस एडाÜटर A से रेफरɅस 2। 1 = 10

03.09 EFB रेफरɅस 1 एàबेडडे फीãडबस इंटरफेस के माÚयम से प्राÜत èकेल िकया गया 
रेफरɅस 1।

1 = 10

-30000.00... 
30000.00

एàबेडडे फीãडबस इंटरफेस के माÚयम से प्राÜत èकेल िकया गया 
रेफरɅस 1।

1 = 10

03.10 EFB रेफरɅस 2 एàबेडडे फीãडबस इंटरफेस के माÚयम से प्राÜत èकेल िकया गया 
रेफरɅस 2।

1 = 10

-30000.00... 
30000.00

एàबेडडे फीãडबस इंटरफेस के माÚयम से प्राÜत èकेल िकया गया 
रेफरɅस 2।

1 = 10

0404 चेतावनी और फॉãट अंितम बार घिटत चेताविनयɉ और फ़ॉãट के ऊपर जानकारी।
अलग-अलग चेतावनी और फ़ॉãट कोड के èपçटीकरण के िलए, 
अÚयाय तु्रिट का पता लगाना देखɅ।
इस समूह मɅ सभी मानदंड रीड-ओनली हɇ जब तक िक अÛय प्रकार 
से उãलेख नहीं िकया जाता।

04.01 िट्रिपगं फॉãट पहले सिक्रय फ़ॉãट का कोड (वह फ़ॉãट िजसके कारण करंट िट्रप 
हुआ)।

0x0000

0x0000...0xffff पहला सिक्रय फ़ॉãट। 1 = 1
04.02 सिक्रय फॉãट 2 दसूरे सिक्रय फ़ॉãट का कोड। 0x0000

0x0000...0xffff दसूरा सिक्रय फ़ॉãट। 1 = 1
04.03 सिक्रय फॉãट 3 तीसरे सिक्रय फ़ॉãट का कोड। 0x0000

0x0000...0xffff तीसरा सिक्रय फ़ॉãट। 1 = 1
04.06 सिक्रय चेतावनी 1 पहली सिक्रय चेतावनी का कोड। 0x0000

0x0000...0xffff पहली सिक्रय चेतावनी। 1 = 1
04.07 सिक्रय चेतावनी 2 दसूरी सिक्रय चेतावनी का कोड। 0x0000

0x0000...0xffff दसूरी सिक्रय चेतावनी। 1 = 1
04.08 सिक्रय चेतावनी 3 तीसरी सिक्रय चेतावनी का कोड। 0x0000

0x0000...0xffff तीसरी सिक्रय चेतावनी। 1 = 1
04.11 नवीनतम फॉãट पहले संग्रिहत (गैर-सिक्रय) फ़ॉãट का कोड। 0x0000

0x0000...0xffff पहला संग्रिहत फ़ॉãट। 1 = 1

संख्या नाम/मान िववरण Def/FbEq16
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04.12 दसूरा नवीनतम फॉãट दसूरे संग्रिहत (गैर-सिक्रय) फ़ॉãट का कोड। 0x0000
0x0000...0xffff दसूरा संग्रिहत फ़ॉãट। 1 = 1

04.13 तीसरा नवीनतम 
फॉãट

तीसरे संग्रिहत (गैर-सिक्रय) फ़ॉãट का कोड। 0x0000

0x0000...0xffff तीसरा संग्रिहत फ़ॉãट। 1 = 1
04.16 नवीनतम चेतावनी पहली संग्रिहत (गैर-सिक्रय) चेतावनी का कोड। 0x0000

0x0000...0xffff पहली संग्रिहत चेतावनी। 1 = 1
04.17 दसूरी नवीनतम 

चेतावनी
दसूरी संग्रिहत (गैर-सिक्रय) चेतावनी का कोड। 0x0000

0x0000...0xffff दसूरी संग्रिहत चेतावनी। 1 = 1
04.18 तीसरी नवीनतम 

चेतावनी
तीसरी संग्रिहत (गैर-सिक्रय) चेतावनी का कोड। 0x0000

0x0000...0xffff तीसरी संग्रिहत चेतावनी। 1 = 1
0505 डायग्नोिèटक ड्राइव के रखरखाव से संबिंधत िविभÛन रन-टाइम-टाइप काउंटर और 

माप।
इस समूह मɅ सभी मानदंड रीड-ओनली हɇ जब तक िक अÛय प्रकार 
से उãलेख नहीं िकया जाता।

05.01 ऑन-टाइम काउंटर ऑन-टाइम काउंटर ड्राइव को शिक्त िमलते ही काउंटर चलने लगता 
है

0

0…65535 d ऑन-टाइम काउंटर 1 = 1 d
05.02 रन-टाइम काउंटर मोटर रन-टाइम काउंटर। इनवटर्र के मॉɬयलूेट होते ही काउंटर चलने 

लगता है।
0

0…65535 d मोटर रन-टाइम काउंटर। 1 = 1 d
05.04 फैन ऑन-टाइम 

काउंटर
ड्राइव कूिलगं फैन का चालू समय। रीसेट को 3 सेकंड से अिधक के 
िलए नीचे रख िनयंत्रण पैनल से रीसेट िकया जा सकता है।

0

0…65535 d कूिलगं फैन रन-टाइम काउंटर। 1 = 1 d
05.10 कंट्रोल बोडर् तापमान िनयंत्रण बोडर् का मािपत तापमान 0

-100… 300 °C िडग्री सेिãसयस या फ़ारेनहाइट मɅ िनयंत्रण बोडर् तापमान। 1 = यूिनट
05.11 इनवटर्र तापमान फ़ॉãट सीमा के प्रितशत मɅ अनुमािनत ड्राइव तापमान। फ़ॉãट सीमा 

ड्राइव के टाइप के अनुसार बदलती रहती है।
0.0% = 0 °C (32 °F)
100.0% = फ़ॉãट सीमा

0

-40.0…160.0% प्रितशत मɅ ड्राइव तापमान 1 = 1%

संख्या नाम/मान िववरण Def/FbEq16
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05.22 डायग्नोिèटक शÞद 3 डायग्नोिèटक शÞद 3 संभािवत कारणɉ और उपायɉ के िलए, अÚयाय 
तु्रिट का पता लगाना देखɅ।

0b0000

0b0000...0b1111 डायग्नोिèटक शÞद 3 1 = 1

संख्या नाम/मान िववरण Def/FbEq16

िबट नाम मूãय
0 मेन सिकर् ट पॉवर 

चालू
हाँ = मेन सिकर् ट पॉवर ऑन है।

1 बाहरी पॉवर सÜलाई हाँ =  िनयंत्रण बोडर् बाहरी पॉवर सÜलाई से ऑन होता है, उदाहरण के िलए, 
उपयोगकतार् ने 24 V प्रदान िकया।

2 प्रोग्रािमगं वɇड हाँ = िनयंत्रण बोडर् ऑफ़लाइन प्रोग्रािमगं या पैरामीटरीकरण के िलए 
प्रोग्रािमगं वांड उपकरण ɮवारा ऑन िकया जाता है। मेन सिकर् ट / पॉवर 
यूिनट मɅ पॉवर नहीं है। 

3 पैनल पोटर् संचार 
हािन

हाँ = पनैल पोटर् संचार खो गया। 

4 िरज़åडर्
5 फीãड बस फोसर् िट्रप हाँ = फीãडबस से बलपूवर्क फ़ॉãट िट्रप (अनुरोिधत)।
6 èटाटर् मɅ बाधा हाँ = िकसी कारण से बािधत शुǽआत (िनिषɮध) उदाहरण के िलए 

इंटरलॉक।
7 सुरिक्षत टॉकर्  बदं हाँ = सुरिक्षत टॉकर्  ऑफ़ फ़ॉãट सिक्रय है।
8 STO टूटा हाँ = सुरिक्षत टॉकर्  ऑफ सिरत टूटा हुआ है।
9 kWh पãस हाँ = kWh पãस सिक्रय है।
10 िरज़åडर्
11 फैन command ऑन = ड्राइव फैन आइडल गित से ऊपर घूम रहा है।
12...15 िरज़åडर्
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0606 कंट्रोल और èटेटस शÞद ड्राइव िनयंत्रण और िèथित शÞद।
06.01 मुख्य कंट्रोल शÞद ड्राइव का मुख्य िनयंत्रण शÞद। इस मानदंड ɮवारा चुने हुए İोतɉ से 

प्राÜत िनयंत्रण िसग्नल दशार्ए जाते हɇ (जैसे िडिजटल इनपुट, 
फीãडबस इंटरफेस और एिÜलकेशन प्रोग्राम)।
िबट िववरण के िलए पçृठ 375 देखɅ। संबंिधत िèथित शÞद और 
िèथित आरेख क्रमशः पçृठ 377 और 378 पर प्रèतुत िकए गए हɇ।
यह मानदंड रीड-ओनली है।

0x0000

0x0000...0xffff मुख्य कंट्रोल शÞद 1 = 1

संख्या नाम/मान िववरण Def/FbEq16

िबट नाम
0 Off1 कंट्रोल
1 Off2 कंट्रोल
2 Off3 कंट्रोल
3 रन
4 रैàप आउट शूÛय
5 रैàप होãड
6 रैàप इन शूÛय
7 िरसेट करɅ
8 इिÛचंग 1
9 इिÛचंग 2
10 िरमोट िनàनांड
11 बाहरी कंट्रोल लॉक
12 यूज़र िबट 0
13 यूज़र िबट 1
14 यूज़र िबट 2
15 यूज़र िबट 3
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06.11 मुख्य िèथित शÞद ड्राइव का मुख्य िèथित शÞद।
िबट िववरण के िलए पçृठ 377 देखɅ। संबंिधत िनयंत्रण शÞद और 
िèथित आरेख क्रमशः पçृठ 375 और 378 पर प्रèतुत िकए गए हɇ।
यह मानदंड रीड-ओनली है।

0x0000

0x0000...0xffff मुख्य िèथित शÞद 1 = 1

संख्या नाम/मान िववरण Def/FbEq16

िबट नाम
0 िèवच ON करने के िलए तैयार
1 चलाने के िलए तैयार
2 रेफरɅस के िलए तैयार
3 िट्रप
4 Off2 िनिçक्रय
5 Off 3 िनिçक्रय
6 िèवच-ऑन मɅ बाधा
7 चेतावनी
8 सेटÜवॉइंट पर
9 िरमोट
10 सीमा से ऊपर
11 यूज़र िबट 0
12 यूज़र िबट 1
13 यूज़र िबट 2
14 यूज़र िबट 3
15 िरज़åडर्
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06.16 ड्राइव èटेटस शÞद 1 ड्राइव èटेटस शÞद 1
यह मानदंड रीड-ओनली है।

0b0000

0b0000...0b1111 ड्राइव èटेटस शÞद 1 1 = 1
06.17 ड्राइव èटेटस शÞद 2 ड्राइव èटेटस शÞद 2

यह मानदंड रीड-ओनली है।
0b0000

0b0000...0b1111 ड्राइव èटेटस शÞद 2 1 = 1

संख्या नाम/मान िववरण Def/FbEq16

िबट नाम िववरण
0 सक्षम 1 = दोनɉ चालू सक्षम (मानदंड 20.12 देखɅ ) और शुǾ सक्षम (20.19) 

िसग्नल मौजूद हɇ।
1 बाधा 1 = शǽुआत बािधत। ड्राइव शुǾ करने के िलए, बाधा िसग्नल (मानदंड 

06.18 देखɅ ) को हटाया जाना चािहए और शुǾ करɅ िसग्नल चक्रीय हो।
2 DC चाजर् हुआ 1 = DC सिकर् ट चाजर् हो गया है
3 चलाने के िलए तैयार 1 = ड्राइव शुǾ करɅ कमांड प्राÜत करने के िलए तैयार है
4 िनàनिलिखत रेफरɅस 1 = ड्राइव िदए गए रेफरɅस का पालन करने के िलए तैयार है
5 प्रारंभ िकया गया 1 = ड्राइव शुǾ की जा चुकी है
6 मॉɬयलूेिटगं 1 = ड्राइव मॉɬयूलेट कर रही है (आउटपुट अवèथा िनयंित्रत की जा रही है)
7 सीिमत 1 = कोई ऑपरेिटगं सीमा (गित, टॉकर् , आिद) सिक्रय है
8 लोकल कंट्रोल 1 = ड्राइव èथानीय िनयंत्रण मɅ है
9 नेटवकर्  कंट्रोल नेटवकर्  कंटर्ोल मɅ 1 = ड्राइव है (पçृठ 11 देखɅ).
10 Ext1 सिक्रय 1 = िनयंत्रण èथान EXT1 सिक्रय है
11 Ext2 सिक्रय 1 = बाहरी िनयंत्रण èथान EXT2 सिक्रय है
12 िरज़åडर्
13 èटाटर् अनुरोध 1 = शǽुआत का अनुरोध िकया। 0 = जब घुमाने के िलए सक्षम िसग्नल 

(मानदंड 20.22 देखɅ ) 0 है (मोटर का घूमना अक्षम है)।
14...15 िरज़åडर्

िबट नाम िववरण
0 पहचान करना पूरा हुआ 1 = मोटर आइडɅिटिफकेशन (आईडी) रन को पूरा िकया जा चुका है
1 चुàबकीय 1 = मोटर को चुंबकीय कर िदया गया है
2 िरज़åडर् 1 = टॉकर्  िनयंत्रण मोड सिक्रय है
3 गित िनयंत्रण 1 = गित िनयंत्रण मोड सिक्रय है
4 िरज़åडर्
5 सेफ रेफरɅस सिक्रय 1 = फंक्शनɉ ɮवारा "सुरिक्षत" रेफरɅस लागू िकया जाता है जैसे िक 

मानदंड 49.05 और 50.02
6 अंितम गित सिक्रय 1 = फंक्शनɉ ɮवारा "अंितम गित" रेफरɅस लागू िकया जाता है जैसे िक 

मानदंड 49.05 और 50.02
7 रेफरɅस की हािन 1 = रेफरɅस िसग्नल गुम हुआ
8 िरज़åडर्
9 जॉिगगं सिक्रय 1 = जॉिगगं सक्षम िसग्नल ऑन है
10...12 िरज़åडर्
13 प्रारंभ िवलंब सिक्रय 1 = शुǾ करने मɅ िवलàब (मानदंड  21.22) सिक्रय है।
14...15 िरज़åडर्
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06.18 प्रारंभ बाधा िèथित 
शÞद

प्रारंभ बाधा िèथित शÞद। यह शÞद बाधा करने वाले िसग्नल के 
İोत को िनिदर्çट करता है जो िक ड्राइव को शुǾ होने से रोक रहा है।
तारा िचéन (*) से िचिéनत िèथितयɉ के िलए केवल आवæयक है 
िक शुǾ करɅ कमांड चक्रीय हो। अÛय सभी मामलɉ मɅ, बाधा पहंुचाने 
वाली िèथित को पहले हटाना चािहए।
मानदंड 06.16 ड्राइव èटेटस शÞद 1, िबट 1 भी देखɅ।
यह मानदंड रीड-ओनली है।

0b0000

0b0000...0b1111 प्रारंभ बाधा िèथित शÞद 1 = 1
06.19 गित िनयंत्रण िèथित 

शÞद
गित िनयंत्रण िèथित शÞद
यह मानदंड रीड-ओनली है।

0b0000

0b0000...0b1111 गित िनयंत्रण िèथित शÞद 1 = 1

संख्या नाम/मान िववरण Def/FbEq16

िबट नाम िववरण
0 चलाने के िलए तैयार नहीं 1 = DC वोãटेज गायब है या ड्राइव का सही तरीके से पैरामीटरीकरण 

नहीं िकया गया है। समूह 95 और 99 मɅ मानदंडɉ की जांच करɅ।
1 कंट्रोल èथान बदल गया *1 = िनयंत्रण èथान बदल गया है
2 SSW बाधा 1 = िनयंत्रण प्रोग्राम èवयं को बािधत अवèथा मɅ रख रहा है
3 फॉãट िरसेट *1 = एक फ़ॉãट को रीसेट िकया गया है
4 लॉèट èटाटर् तैयार 1 = शुǾ सक्षम िसग्नल गायब है
5 लॉèट रन तैयार 1 = चालू सक्षम िसग्नल गायब है
6 िरज़åडर्
7 STO 1 = सुरिक्षत टॉकर्  ऑफ़ फंक्शन सिक्रय है
8 मौजूदा कैिलब्रेशन समाÜत 

हुआ
*1 = करंट कैिलब्रेशन Ǿटीन समाÜत हो गया है

9 ID चलाना समाÜत हुआ *1 = मोटर आइडɅिटिफकेशन रन समाÜत हो चुकी है
10 िरज़åडर्
11 आपातकालीन Off1 1 = इमरजɅसी èटॉप िसग्नल (मोड off1)
12 Em Off2 1 = इमरजɅसी èटॉप िसग्नल (मोड off2)
13 Em Off3 1 = इमरजɅसी èटॉप िसग्नल (मोड off3)
14 ऑटो िरसेट मɅ बाधा 1 = ऑटोरीसेट फंक्शन संचालन मɅ बाधा पहंुचा रहा है
15 जॉिगगं सिक्रय 1 = जॉिगगं सक्षम िसग्नल संचालन मɅ बाधा पहंुचा रहा है

िबट नाम िववरण
0 शूÛय गित 1 = ड्राइव (मानदंड 21.06) ɮवारा पिरभािषत समय के िलए  शूÛय 

गित सीमा से नीचे चल रही है मानदंड 21.07 शूÛय गित देरी
1 फॉरवडर् 1 = ड्राइव शूÛय गित सीमा (मानदंड 21.06) से ऊपर फॉरवडर् िदशा 

मɅ चल रही है
2 िरवसर् 1 = ड्राइव शूÛय गित सीमा (मानदंड 21.06) से ऊपर िरवसर् िदशा मɅ 

चल रही है
3...6 िरज़åडर्
7 िकसी िèथर गित का 

अनुरोध
1 = लगातार गित या आविृƣ का चयन िकया गया है; परैा 06.20 
देखɅ .

8...15 िरज़åडर्
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06.20 िèथर गित िèथित 
शÞद

लगातार गित/आविृƣ िèथित शÞद। संकेत देता है कौन सी लगातार 
गित या आविृƣ सिक्रय है (यिद कोई)। मानदंड 06.19 गित िनयंत्रण 
िèथित शÞद, िबट 7, और अनुभाग िनरंतर गित/ŉीक्वɅसी भी 
देखɅ(पçृठ 35).
यह मानदंड रीड-ओनली है।

0b0000

0b0000...0b1111 लगातार गित/आविृƣ िèथित शÞद। 1 = 1
06.21 ड्राइव èटेटस शÞद 3 ड्राइव èटेटस शÞद 3

यह मानदंड रीड-ओनली है।
0b0000

0b0000...0b1111 ड्राइव èटेटस शÞद 1 1 = 1
06.30 MSW िबट 11 चयन एक बाइनरी İोत का चयन करता है िजसकी िèथित 06.11 मुख्य 

िèथित शÞद की िबट 11 (यूज़र िबट 0) के Ǿप मɅ प्रेिषत होती है।
बाहरी कंट्रोल 
लॉक

गलत 0 0
सही 1 1
बाहरी कंट्रोल लॉक 06.01 मुख्य कंट्रोल शÞद का िबट 11 (पçृठ 130देखɅ). 2
अÛय [िबट] İोत चयन (शÞद और संिक्षÜत नाम पçृठ 120पर  देखɅ). -

06.31 MSW िबट 12 चयन एक बाइनरी İोत का चयन करता है िजसकी िèथित 06.11 मुख्य 
िèथित शÞद की िबट 12 (यूज़र िबट 1) के Ǿप मɅ प्रेिषत होती है। 

बाहरी रन 
तैयार

गलत 0. 0
सही 1. 1
बाहरी रन तैयार बाहरी चालू सक्षम िसग्नल की िèथित (मानदंड 20.12 चालू सक्षम 

1 सोसर् देखɅ)।
2

अÛय [िबट] İोत चयन (शÞद और संिक्षÜत नाम पçृठ 120पर  देखɅ). -
06.32 MSW िबट 13 चयन एक बाइनरी İोत का चयन करता है िजसकी िèथित 06.11 मुख्य 

िèथित शÞद की िबट 13 (यूज़र िबट 2) के Ǿप मɅ प्रेिषत होती है।
गलत

गलत 0. 0
सही 1. 1
अÛय [िबट] İोत चयन (शÞद और संिक्षÜत नाम पçृठ 120पर  देखɅ). -

06.33 MSW िबट 14 चयन एक बाइनरी İोत का चयन करता है िजसकी िèथित 06.11 मुख्य 
िèथित शÞद की िबट 14 (यूज़र िबट 3) के Ǿप मɅ प्रेिषत होती है।

गलत

गलत 0. 0

संख्या नाम/मान िववरण Def/FbEq16

िबट नाम िववरण
0 िèथर गित 1 1 = लगातार गित या आविृƣ 1 चयिनत
1 िèथर गित 2 1 = लगातार गित या आविृƣ 2 चयिनत
2 िèथर गित 3 1 = लगातार गित या आविृƣ 3 चयिनत
3 िèथर गित 4 1 = लगातार गित या आविृƣ 4 चयिनत
4 िèथर गित 5 1 = लगातार गित या आविृƣ 5 चयिनत
5 िèथर गित 6 1 = लगातार गित या आविृƣ 6 चयिनत
6 िèथर गित 7 1 = लगातार गित या आविृƣ 7 चयिनत
7...15 िरज़åडर्

िबट नाम िववरण
0 DC होãड सिक्रय 1 = DC होãड सिक्रय है
1 चुàबकीकरण के बाद 

सिक्रय
1 = पोèट-मैग्नेटाइिजंग सिक्रय है

2 मोटर प्री-हीिटगं 
सिक्रय

1 = मोटर प्री-हीिटगं सिक्रय है

3...15 िरज़åडर् 
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सही 1. 1
अÛय [िबट] İोत चयन (शÞद और संिक्षÜत नाम पçृठ 120पर  देखɅ). -

0707 िसèटम जानकारी ड्राइव हाडर्वेयर और फमर्वेयर की जानकारी।
इस समूह मɅ सभी मानदंड रीड-ओनली हɇ।

07.03 ड्राइव रेिटगं आईडी ड्राइव का टाइप। (कोçठक मɅ रेिटगं आईडी।) चयिनत नहीं
07.04 फ़मर्वेयर का नाम फमर्वेयर की पहचान। -
07.05 फ़मर्वेयर का संèकरण फमर्वेयर की संèकरण संख्या। 0.00.0.0

0.00.0.0...255.255.
255.255

- 1=1

07.06 लोिडगं पकेैज का नाम फमर्वेयर लोिडगं पैकेज का नाम। -
07.07 लोिडगं पैकेज का 

संèकरण
फमर्वेयर लोिडगं पैकेज की संèकरण संख्या। 0.00.0.0

0.00.0.0...255.255.
255.255

- 1=1

07.11 Cpu उपयोग माइक्रोप्रोसेसर लोड प्रितशत मɅ। 0
0...100% माइक्रोप्रोसेसर लोड। 1 = 1

07.35 ड्राइव कॉनिफगरेशन Üलग और Üले कॉिÛफ़गरेशन। ड्राइव की आरंिभक हाडर्वेयर
कॉिÛफ़गरेशन िदखाता है।

बेस यूिनट

आरंभ नहीं हुआ ड्राइव कॉिÛफ़गर नहीं है। अगले पॉवर अप मɅ, ड्राइव से जुड़ े
फीãडबस मॉɬयूल की पहचान èवयं करता है। 

0

बेस यूिनट ड्राइव बेस यूिनट के िलए कॉिÛफ़गर की गई है। कोई फीãडबस 
मॉɬयलू जुड़ा हुआ नहीं है।

1

FENA ड्राइव FENA-21-M मॉɬयूल का उपयोग करने के िलए कॉिÛफ़गर 
की गई है।

3

FECA-01 ड्राइव FECA-01-M मॉɬयूल का उपयोग करने के िलए कॉिÛफ़गर 
की गई है।

4

FPBA-01 ड्राइव FPBA-01-M मॉɬयूल का उपयोग करने के िलए कॉिÛफ़गर 
की गई है।

5

FCAN-01 ड्राइव FCAN-01-M मॉɬयूल का उपयोग करने के िलए कॉिÛफ़गर 
की गई है।

6

0...1, 3...6 1=1

संख्या नाम/मान िववरण Def/FbEq16
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1010 èटɇडडर् DI, RO िडिजटल इनपुट और िरले आउटपुट की कॉिÛफ़गरेशन।
10.02 DI िवलंिबत िèथित िडिजटल इनपुट DI1...DI6 की िèथित दशार्ता है। िबट 0...5 

DI1...DI6 की िèथित दशार्ती हɇ। 
उदाहरण: 0000000000010011b = DI5, DI2 और DI1 ऑन हɇ, 
DI3, DI4 और DI6 ऑफ हɇ।
यह शÞद 2 ms सिक्रयण / िनिçक्रयकरण िवलंब के बाद केवल 
अपडटे िकया गया है। जब िडिजटल इनपुट के मन मɅ बदलाव आता 
है, तो उसे दो लगातार नमूनɉ मɅ समान रहना चािहए, यािन 2 ms 
के िलए, िजससे नए मान को èवीकारा जा सके। 
यह मानदंड रीड-ओनली है। 

0b0000

0b0000...0b1111 िडिजटल इनपुट के िलए िवलàब िèथित। 1 = 1
10.03 DI जबरन चयन िडिजटल इनपुट की इलेिक्ट्रकल िèथितयɉ को िनरèत िकया जा 

सकता है उदाहरण के िलए परीक्षण उɮदेæय। मानदंड 10.04 DI 
जबरन डटेा मɅ िबट प्र×येक िडिजटल इनपटु के िलए प्रदान की जाती 
है, और इस मानदंड मɅ समान िबट के 1 होने पर उसका मान लागू 
िकया जाता है।
Úयान दɅ: बूट और पॉवर साइकल बल चयन को रीसेट करते हɇ 
(मानदंड 10.03 और 10.04)। 

0b0000

0b0000...0b1111 िडिजटल इनपुट के िलए चयन िनरèत करता है। 1 = 1

संख्या नाम/मान िववरण Def/FbEq16

िबट नाम िववरण
0 DI1 1 = Digital input 1 is ON.
1 DI2 1 = Digital input 2 is ON.
2 DI3 1 = Digital input 3 is ON.
3 DI4 1 = Digital input 4 is ON.
4 DI5 1 = Digital input 5 is ON.
5 DI6 1 = Digital input 6 is ON.
6...15 िरज़åडर्

िबट मूãय
0 1 = DI1 को मानदंड 10.04 DI जबरन डटेा की िबट 0 के मान मɅ धकेलता है। (0 = सामाÛय 

मोड)
1 1 = DI2 को मानदंड 10.04 DI जबरन डटेा की िबट 1 के मान मɅ धकेलता है। (0 = सामाÛय 

मोड)
2 1 = DI3 को मानदंड 10.04 DI जबरन डटेा की िबट 2 के मान मɅ धकेलता है। (0 = सामाÛय 

मोड)
3 1 = DI4 को मानदंड 10.04 DI जबरन डटेा की िबट 3 के मान मɅ धकेलता है। (0 = सामाÛय 

मोड)
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10.04 DI जबरन डटेा बलपूवर्क िडिजटल इनपुट के डटेा मान को 0 से 1  मɅ बदले जाने 
की अनुमित देता है। एक इनपुट को धकेलना केवल तभी संभव 
होता है िजसका िक चयन मानदंड 10.03 DI जबरन चयन मɅ हुआ 
हो।
िबट 0 DI1 के िलए बलपूवर्क मान होती है; िबट 5 DI6 के िलए 
बलपूवर्क मान होती है।

0b0000

0b0000...0b1111 िडिजटल इनपुट के बलपूवर्क मान। 1 = 1
10.21 RO िèथित िरले आउटपुट RO3..RO1 की िèथित। 0b0000

0b0000...0b1111 िरले आउटपुट की िèथित। 1 = 1
10.22 RO जबरन चयन िरले Output से जुड़ ेिसग्नल िनरèत िकए जा सकते हɇ उदाहरण के 

िलए परीक्षण उɮदेæय। मानदंड 10.23 RO जबरन डटेा मɅ िबट 
प्र×येक िरले Output के िलए प्रदान की जाती है, और इस मानदंड मɅ 
समान िबट के 1 होने पर उसका मान लागू िकया जाता है।
Úयान दɅ: बूट और पॉवर साइकल बल चयन को रीसेट करते हɇ 
(मानदंड 10.22 और 10.23)। 

0b0000

0b0000...0b1111 िरले आउटपुट के िलए चयन िनरèत करता है। 1 = 1
10.23 RO जबरन डटेा िरले आउटपुट के मान शािमल हɇ िजनका िक प्रयोग जुड़ ेहुए 

िसग्नलɉ के बजाय िकया जाता है यिद मानदंड 10.22 RO जबरन 
चयन मɅ चुना गया हो। िबट 0 RO1 के िलए बलपूवर्क मान होती 
है।

0b0000

संख्या नाम/मान िववरण Def/FbEq16

िबट मूãय
0  इस िबट के मान को D1 मɅ धकेलता है, यिद ऐसा मानदंड 10.03 DI जबरन चयन मɅ 

पिरभािषत हो।
1  इस िबट के मान को D3 मɅ धकेलता है, यिद ऐसा मानदंड 10.03 DI जबरन चयन मɅ 

पिरभािषत हो।
2  इस िबट के मान को D3 मɅ धकेलता है, यिद ऐसा मानदंड 10.03 DI जबरन चयन मɅ 

पिरभािषत हो।
3  इस िबट के मान को D4 मɅ धकेलता है, यिद ऐसा मानदंड 10.03 DI जबरन चयन मɅ 

पिरभािषत हो।
ि े ो Ʌ े ै ि ऐ ं Ʌ

िबट मूãय
0 1 = RO1 सिक्रय है।
1 1 = RO2 सिक्रय है।
2 1 = RO3 सिक्रय है।
3...15 िरज़åडर्

िबट मूãय
0 1 = RO1 को मानदंड 10.23 RO जबरन डटेा की िबट 0 के मान मɅ धकेलता है। (0 = सामाÛय 

मोड)
1 1 = RO2 को मानदंड 10.23 RO जबरन डटेा की िबट 1 के मान मɅ धकेलता है। (0 = सामाÛय 

मोड)
2 1 = RO3 को मानदंड 10.23 RO जबरन डटेा की िबट 2 के मान मɅ धकेलता है। (0 = सामाÛय 

मोड)

िबट मूãय
0 इस िबट के मान को RO1 मɅ धकेलता है, यिद ऐसा मानदंड 10.22 RO जबरन चयन मɅ 

पिरभािषत हो।
1 इस िबट के मान को RO2 मɅ धकेलता है, यिद ऐसा मानदंड 10.22 RO जबरन चयन मɅ 

पिरभािषत हो।
2 इस िबट के मान को RO3 मɅ धकेलता है, यिद ऐसा मानदंड 10.22 RO जबरन चयन मɅ 

ि ि ो
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0b0000...0b1111 बलपूवर्क RO मान। 1 = 1
10.24 RO1 सोसर् िरले आउटपुट RO1 से जोड़ने के िलए ड्राइव िसग्नल चुनता है। चलाने के िलए 

तैयार
सिक्रय नहीं आउटपुट सिक्रय नहीं है। 0
सिक्रय आउटपुट सिक्रय है। 1
चलाने के िलए तैयार 06.11 मुख्य िèथित शÞद का िबट 1 (पçृठ 130 देखɅ). 2
सक्षम 06.16 ड्राइव èटेटस शÞद 1 का िबट 0 (पçृठ 131 देखɅ). 4
प्रारंभ िकया गया 06.16 ड्राइव èटेटस शÞद 1 का िबट 5 (पçृठ 131 देखɅ). 5
चुàबकीय 06.17 ड्राइव èटेटस शÞद 2 का िबट 1 (पçृठ 131 देखɅ). 6
चल रहा है 06.16 ड्राइव èटेटस शÞद 1 का िबट 6 (पçृठ 131 देखɅ). 7
रेफरɅस के िलए तैयार 06.11 मुख्य िèथित शÞद का िबट 2 (पçृठ 130 देखɅ). 8
सेटÜवॉइंट पर 06.11 मुख्य िèथित शÞद का िबट 8 (पçृठ 130 देखɅ). 9
िरवसर् 06.19 गित िनयंत्रण िèथित शÞद का िबट 2 (पçृठ 132 देखɅ). 10
शूÛय गित 06.19 गित िनयंत्रण िèथित शÞद का िबट 0 (पçृठ 132 देखɅ). 11
सीमा से ऊपर 06.17 ड्राइव èटेटस शÞद 2 का िबट 10 (पçृठ 131 देखɅ). 12
चेतावनी 06.11 मुख्य िèथित शÞद का िबट 7 (पçृठ 130 देखɅ). 13
फॉãट 06.11 मुख्य िèथित शÞद का िबट 3 (पçृठ 130 देखɅ). 14
तु्रिट (-1) 06.11 मुख्य िèथित शÞद की उãटी िबट 3 (पçृठ 130 देखɅ). 15
फॉãट/चेतावनी 06.11 मुख्य िèथित शÞद की िबट 3 या 06.11 मुख्य िèथित शÞद 

की िबट 7(पçृठ 130 देखɅ). 
16

अिधक करंट फ़ॉãट 2310 अिधक करंट  घिटत हुआ है। 17
अिधक वोãटेज फ़ॉãट 3210 DC िलकं अिधक वोãटेज घिटत हुआ है। 18
ड्राइव तापमान फ़ॉãट 2381 IGBT अिधक लोड या 4110 कंट्रोल बोडर् तापमान या 

4210 IGBT अिधक तापमान या 4290 कूिलगं या 42F1 IGBT 
तापमान या 4310 अ×यिधक तापमान या 4380 अ×यिधक तापमान 
मɅ अंतर घिटत हुआ है।

19

िनàन वोãटेज फ़ॉãट 3220 DC िलकं िनàन वोãटेज घिटत हुआ है। 20
मोटर तापमान फ़ॉãट 4981 बाहरी तापमान 1 या 4982 बाहरी तापमान 2 घिटत 

हुआ है।
21

ब्रेक िनàनांड 44.01 ब्रेक िनयंत्रण िèथित का िबट 0 (पçृठ 242 देखɅ). 22
Ext2 सिक्रय 06.16 ड्राइव èटेटस शÞद 1 का िबट 11 (पçृठ 131 देखɅ). 23
िरमोट कंट्रोल 06.11 मुख्य िèथित शÞद का िबट 9 (पçृठ 130 देखɅ). 24
टाइàड फंक्शन 1 34.01 समयबɮध फंक्शÛस èटेटस का िबट 0 (पçृठ 211 देखɅ). 27
टाइàड फंक्शन 2 34.01 समयबɮध फंक्शÛस èटेटस का िबट 1 (पçृठ 211 देखɅ). 28
टाइàड फंक्शन 3 34.01 समयबɮध फंक्शÛस èटेटस का िबट 2 (पçृठ 211 देखɅ). 29
िरज़åडर् 30...32
सुपरिवज़न 1 32.01 सुपरिवज़न èटेटस का िबट 0 (पçृठ 205 देखɅ). 33
सुपरिवज़न 2 32.01 सुपरिवज़न èटेटस का िबट 1 (पçृठ 205 देखɅ). 34
सुपरिवज़न 3 32.01 सुपरिवज़न èटेटस का िबट 2 (पçृठ 205 देखɅ). 35
शुǾ करने मɅ िवलंब 06.17 ड्राइव èटेटस शÞद 2 का िबट 13 (पçृठ 131 देखɅ). 39
RO/DIO कंट्रोल शÞद 
िबट0

10.99 RO/DIO कंट्रोल शÞद का िबट 0 (पçृठ 139 देखɅ). 40

RO/DIO िनयंत्रण 
शÞद िबट1

10.99 RO/DIO कंट्रोल शÞद का िबट 1 (पçृठ 139 देखɅ). 41

संख्या नाम/मान िववरण Def/FbEq16
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RO/DIO िनयंत्रण 
शÞद िबट2

10.99 RO/DIO कंट्रोल शÞद का िबट 2 (पçृठ 139 देखɅ). 42

PFC1 76.01 PFC èटेटस का िबट 0 (पçृठ 266 देखɅ). 45
PFC2 76.01 PFC èटेटस का िबट 1 (पçृठ 266 देखɅ). 46
PFC3 76.01 PFC èटेटस का िबट 2 (पçृठ 266 देखɅ). 47
PFC4 76.01 PFC èटेटस का िबट 3 (पçृठ 266 देखɅ). 48
अÛय [िबट] İोत चयन (शÞद और संिक्षÜत नाम पçृठ 120 पर  देखɅ). -

10.25 RO1 चालू देरी से िरले आउटपुट RO1 के िलए सिक्रयण िवलàब को पिरभािषत करता 
है।

0.0 s

tOn = 10.25 RO1 चालू देरी से
tOff = 10.26 RO1 बंद देरी से
0.0...3000.0 s RO1 के िलए सिक्रयण िवलàब। 10 = 1 s

10.26 RO1 बंद देरी से िरले आउटपुट RO1 के िलए िनिçक्रयकरण िवलàब को पिरभािषत 
करता है। पैरामीटर देखɅ 10.25 RO1 चालू देरी स।े

0.0 s

0.0...3000.0 s RO1 के िलए िनिçक्रयकरण िवलàब। 10 = 1 s
10.27 RO2 सोसर् िरले आउटपुट RO2 से जोड़ने के िलए ड्राइव िसग्नल चुनता है।

उपलÞध चयन के िलए, मानदंड 10.24 RO1 सोसर्देखɅ।
चल रहा है

10.28 RO2 चालू देरी िरले आउटपुट RO2 के िलए सिक्रयण िवलàब को पिरभािषत करता 
है।

0.0 s

tOn = 10.28 RO2 चालू देरी
tOff = 10.29 RO2 बंद देरी
0.0...3000.0 s RO2 के िलए सिक्रयण िवलàब। 10 = 1 s

10.29 RO2 बंद देरी िरले आउटपुट RO2 के िलए िनिçक्रयकरण िवलàब को पिरभािषत 
करता है। पैरामीटर देखɅ 10.28 RO2 चालू देरी ।

0.0 s

0.0...3000.0 s RO2 के िलए िनिçक्रयकरण िवलàब। 10 = 1 s
10.30 RO3 सोसर् िरले आउटपुट RO3 से जोड़ने के िलए ड्राइव िसग्नल चुनता है।

उपलÞध चयन के िलए, मानदंड 10.24 RO1 सोसर्देखɅ।
तु्रिट (-1)

संख्या नाम/मान िववरण Def/FbEq16
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10.31 RO3 चालू देरी िरले आउटपुट RO3 के िलए सिक्रयण िवलàब को पिरभािषत करता 
है।

0.0 s

tOn = 10.31 RO3 चालू देरी
tOff = 10.32 RO3 चालू देरी
0.0...3000.0 s RO3 के िलए सिक्रयण िवलàब। 10 = 1 s

10.32 RO3 चालू देरी िरले आउटपुट RO3 के िलए िनिçक्रयकरण िवलàब को पिरभािषत 
करता है। पैरामीटर देखɅ 10.31 RO3 चालू देरी।

0.0 s

0.0...3000.0 s RO3 के िलए िनिçक्रयकरण िवलàब। 10 = 1 s
10.99 RO/DIO कंट्रोल शÞद िरले आउटपुट को िनयंित्रत करन ेके िलए संग्रह मानदंड उदाहरण के 

िलए एàबेडडे फीãडबस इंटरफेस के माÚयम से। ड्राइव के िरले 
आउटपुट (RO) को िनयंित्रत करने के िलए, जैसा Modbus I/O 
डटेा के Ǿप मɅ नीचे िदखाया गया है िबट असाइंमɅट के साथ िनयंत्रण 
िबट भेजɅ। उस िविशçट डटेा (58.101...58.114)को RO/DIO 
कंट्रोल शÞद के लिक्षत चयन मानदंड पर सेट करɅ। वांिछत आउटपटु 
के İोत चयन मानदंड मɅ, इस शÞद की उपयुर्क्त िबट का चयन 
करɅ।

0b0000

0b0000...0b1111 RO/DIO कंट्रोल शÞद 1 = 1
10.101 RO1 टॉगल काउंटर िरले आउटपुट RO1 ɮवारा बदली गई िèथितयɉ की संख्या दशार्ता 

है।
0

0...4294967000 िèथित बदलाव की िगनती। 1 = 1
10.102 RO2 टॉगल काउंटर िरले आउटपुट RO2 ɮवारा बदली गई िèथितयɉ की संख्या दशार्ता 

है।
0

0...4294967000 िèथित बदलाव की िगनती। 1 = 1
10.103 RO3 टॉगल काउंटर िरले आउटपुट RO3 ɮवारा बदली गई िèथितयɉ की संख्या दशार्ता 

है।
0

0...4294967000 िèथित बदलाव की िगनती। 1 = 1
1111 èटैÖडडर् DIO, FI, FO Frequency इनपुट का कॉिÛफ़गरेशन।
11.25 DI5 कॉनिफगरेशन (केवल फमर्वेयर ASCL2 और ASCL4 के साथ िदखाई देता है)

Select करता है िक कैसे िडिजटल इनपुट 6 का उपयोग िकया 
जाता है। 

िडिजटल 
इनपुट

िडिजटल इनपुट DI6 का उपयोग िडिजटल इनपुट के Ǿप मɅ िकया जाता है। 0
फ्रीक्वɅसी इनपुट DI6 का उपयोग आविृƣ इनपुट के Ǿप मɅ िकया जाता है। 1

संख्या नाम/मान िववरण Def/FbEq16
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10.30देखɅ। 1 RO2
2 RO3
3...15 िरज़åडर् 
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11.38 1 वाèतिवक मान मɅ 
आविृƣ

èकेिलगं से पहले आविृƣ इनपुट 1 का मान दशार्ता है(DI6DI5 के 
माÚयम से जब उसका प्रयोग आविृƣ इनपुट के Ǿप मɅ िकया जाता 
है)। पैरामीटर देखɅ 11.42 1 Ûयूनतम मɅ आविृƣ।
यह मानदंड रीड-ओनली है।

0

0 ...16000 Hz आविृƣ इनपुट 1 का अनèकेãड मान। 1 = 1 Hz
11.39 1 èकेãड मान मɅ 

आविृƣ
èकेिलगं के बाद आविृƣ इनपुट 1 का मान दशार्ता है(DI5 या DI6 
के माÚयम से जब उसका प्रयोग आविृƣ इनपुट के Ǿप मɅ िकया 
जाता है)। पैरामीटर देखɅ 11.42 1 Ûयूनतम मɅ आविृƣ।
यह मानदंड रीड-ओनली है।

0

-32768.000... 
32767.000

आविृƣ इनपुट 1 (DI5 या DI6) का èकेãड मान। 1 = 1

11.42 1 Ûयूनतम मɅ आविृƣ आविृƣ इनपुट 1 (DI5 या DI6 जब उसका प्रयोग आविृƣ इनपुट के 
Ǿप मɅ िकया जाता है) पर वाèतिवक Ǿप से पहँुचने वाले आविृƣ के 
िलए Ûयूनतम पिरभािषत करता है।
इनकिमगं आविृƣ िसग्नल (11.38 1 वाèतिवक मान मɅ आविृƣ) 
िनàन प्रकार से मानदंड 11.39...1 èकेãड मान मɅ आविृƣ ɮवारा 
आतंिरक िसग्नल (11.42 11.45)  मɅ èकेल िकया गया है:

0 Hz

0...16000 Hz आविृƣ इनपुट 1 (DI5 या DI6) की Ûयूनतम आविृƣ। 1 = 1 Hz
11.43 1 अिधकतम मɅ 

आविृƣ
आविृƣ इनपुट 1 (DI5 या DI6 जब उसका प्रयोग आविृƣ इनपुट के 
Ǿप मɅ िकया जाता है) पर वाèतिवक Ǿप से पहँुचने वाले आविृƣ के 
िलए अिधकतम पिरभािषत करता है। मानदंड 11.42 1 Ûयूनतम मɅ 
आविृƣ देखɅ.v

16000 Hz

0...16000 Hz आविृƣ इनपुट 1 (DI5 या DI6) की अिधकतम आविृƣ। 1 = 1 Hz
11.44 आविृƣ इन 1 èकेãड 

Ûयूनतम
उस मान को पिरभािषत करता है जो िक मानदंड 11.42 1 Ûयूनतम 
मɅ आविृƣ ɮवारा पिरभािषत Ûयूनतम इनपुट आविृƣ मɅ आतंिरक Ǿप 
से मेल करने के िलए आवæयक है। मानदंड 11.42 1 Ûयूनतम मɅ 
आविृƣ पर आरेख देखɅ।

0.000

-32768.000... 
32767.000

आविृƣ इनपुट 1 के Ûयूनतम के अनुǾप मान। 1 = 1

11.45 आविृƣ इन 1 èकेãड 
अिधकतम

उस मान को पिरभािषत करता है जो िक मानदंड 11.43 1 
अिधकतम मɅ आविृƣ ɮवारा पिरभािषत Ûयूनतम अिधकतम आविृƣ 
मɅ आतंिरक Ǿप से मेल करने के िलए आवæयक है। मानदंड 11.42 
1 Ûयूनतम मɅ आविृƣ पर आरेख देखɅ।

1500.000

-32768.000... 
32767.000

आविृƣ इनपुट 1 के अिधकतम के अनुǾप मान। 1 = 1

संख्या नाम/मान िववरण Def/FbEq16
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1212 èटɇडडर् AI èटैÖडडर् एनालॉग इनपुट की कॉिÛफ़गरेशन।
12.02 AI फोसर् चयन एनालॉग इनपुट की वाèतिवक रीिडगं को िनरèत िकया जा सकता है 

उदाहरण के िलए परीक्षण उɮदेæय। बलपूवर्क मान मानदंड प्र×येक 
िडिजटल इनपटु के िलए प्रदान िकया जाता है, और इस मानदंड मɅ 
समान िबट के 1 होने पर उसका मान लागू िकया जाता है।
Úयान दɅ: AI िफ़ãटर बार (मानदंड 12.16 AI1 िफãटर टाइम और 
12.26 AI2 िफãटर टाइम) का बलपूवर्क AI मान (मानदंड 12.13 
AI1 फोèडर् मान और 12.23 AI2 फोèडर् मान) पर कोई प्रभाव नहीं 
पड़ता है। 
Úयान दɅ: बूट और पॉवर साइकल बल चयन को रीसेट करते हɇ 
(मानदंड 12.02 और 12.03)।

0b0000

0b000...0b1111 एनालॉग इनपुट AI1 उर AI2 के िलए बलपूवर्क मान चयनकतार्। 1 = 1
12.03 AI सुपरिवज़न फंक्शन एनालॉग इनपुट िसग्नल के इनपुट के िलए िविनिदर्çट Ûयूनतम 

और/या अिधकतम सीमा से बाहर आने पर ड्राइव की प्रितिक्रया का 
चयन करता है।
मानदंड 12.04 AI सुपरिवज़न चयन ɮवारा अवलोकन िकए जाने 
वाले इनपुट और सीमाएं।

कोई कायर्वाही 
नहीं

कोई कायर्वाही नहीं कोई कायर्वाही नहीं की गई। 0
फॉãट ड्राइव 80A0 AI पयर्वेक्षण पर िट्रप कर जाती है। 1
चेतावनी ड्राइव एक A8A0 AI पयर्वेक्षण चेतावनी उ×पÛन करती है। 2
अंितम गित ड्राइव एक चेतावनी (A8A0AI पयर्वेक्षण) उ×पÛन करती है और 

ड्राइव की गित (या आविृƣ) को उस èतर तक िèथर कर देती है 
जहां वह संचालन कर रही थी। गित/आविृƣ का िनधार्रण 850 ms 
लो-पास िफãटिरगं के प्रयोग से वाèतिवक गित के आधार पर िकया 
जाता है।

चतेावनी! सुिनिæचत करɅ िक संचार मɅ ब्रेक के मामले मɅ 
संचालन जारी रखना सुरिक्षत हो।

3

गित रेफरɅस सुरिक्षत ड्राइव एक चेतावनी (A8A0 AI पयर्वेक्षण) उ×पÛन करती है और 
मानदंड  ɮवारा पिरभािषत गित पर गित सेट करती है 22.41 गित 
रेफरɅस सुरिक्षत (या 28.41 फ्रीक्वɅसी रेफरɅस सुरिक्षत जब आविृƣ 
रेफरɅस का प्रयोग िकया जा रहा हो)।

चेतावनी! सुिनिæचत करɅ िक संचार मɅ ब्रेक के मामले मɅ 
संचालन जारी रखना सुरिक्षत हो।

4

12.04 AI सुपरिवज़न चयन िनगरानी की जाने वाली एनालॉग इनपटु सीमा िनिदर्çट करता है। 
पैरामीटर देखɅ 12.03 AI सुपरिवज़न फंक्शन।

0b0000

0b000...0b1111 एनालॉग इनपुट पयर्वेक्षण का सिक्रयकरण। 1 = 1

संख्या नाम/मान िववरण Def/FbEq16

िबट मूãय
0 1 = AI1 को मानदंड 12.13 AI1 फोèडर् मान के मान मɅ बलपूवर्क धकेलɅ।
1 1 = AI2 को मानदंड 12.23 AI2 फोèडर् मान के मान मɅ बलपूवर्क धकेलɅ।
2...15 िरज़åडर्

िबट नाम िववरण
0 AI1 < Ûयूनतम 1 = AI1 एिक्टव की Ûयूनतम पयर्वके्षण सीमा।
1 AI1 > अिधकतम 1 = AI1 एिक्टव की अिधकतम पयर्वके्षण सीमा।
2 AI2 < Ûयूनतम 1 = AI2 एिक्टव की Ûयूनतम पयर्वके्षण सीमा।
3 AI2 > अिधकतम 1 = AI2 एिक्टव की अिधकतम पयर्वके्षण सीमा।
4...15 िरज़åडर्
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12.11 AI1 वाèतिवक मान mA या V मɅ एनालॉग इनपुट AI1 का मान प्रदिशर्त करता है (इस 
बात पर िनभर्र करते हुए यिद इनपुट हाडर्वेयर सेिटगं ɮवारा करंट या 
वोãटेज पर सेट है।)
यह मानदंड रीड-ओनली है।

0 

 0.000...10.000 V एनालॉग इनपुट AI1 का मान। 1000 = 1 
यूिनट

12.12 AI1 èकेãड मान èकेिलगं के बाद एनालॉग इनपुट AI1 का मान प्रदिशर्त करता है। 
मानदंड 12.19 AI1 Ûयूनतम पर AI1 èकेãड और 12.20 AI1 
अिधकतम पर AI1 èकेãड देखɅ।
यह मानदंड रीड-ओनली है।

0

-32768.000... 
32767.000

एनालॉग इनपुट AI1 का èकेãड मान। 1 = 1

12.13 AI1 फोèडर् मान बलपूवर्क मान िजसका िक उपयोग इनपुट की वाèतिवक रीिडगं के 
बजाय िकया जा सकता है। परैामीटर देखɅ 12.02 AI फोसर् चयन।

0

0.000...10.000 V एनालॉग इनपुट AI1 का बलपूवर्क मान। 1000 = 1 
यूिनट

12.15 AI1 यूिनट चयन एनालॉग इनपुट AI1 से संबंिधत रीिडगं और सेिटगं के िलए यूिनट 
का चयन करता है।
Úयान दɅ: फमर्वेयर ASCL2 और ASCL4 मɅ, इस सेिटगं को ड्राइव 
िनयंत्रण यूिनट पर अनुǾपी हाडर्वेयर सेिटगं से मेल खाना चािहए। 
अÚयाय इलेिक्ट्रकल इंèटालेशन, अÚयाय  मɅ ड्राइव के हाडर्वेयर 
मैÛयुअल मɅ िèवच और प्रयुक्त मैक्रो के िलए िडफ़ॉãट िनयंत्रण 
कनेक्शन अनुभाग देखɅ कंट्रोल मैक्रोज़ (पçृठ 73). हाडर्वेयर सेिटगं्स 
मɅ िकसी भी पिरवतर्न को माÛय करने के िलए िनयंत्रण बोडर् िरबूट 
(या तो पॉवर को साइिकल कर या परैामीटर96.08 कंट्रोल बोडर् बूट 
के माÚयम से ) आवæयक है।

V

V वोãट 2
mA िमलीएàपेयर। 10

12.16 AI1 िफãटर टाइम एनालॉग इनपुट AI1 के िलए िफ़ãटर समय िèथरांक को पिरभािषत 
करता है।

Úयान दɅ: िसग्नल इंटरफेस हाडर्वेयर के कारण िसग्नल भी िफ़ãटर 
हो जाता है (लगभग 0.25 ms समय िèथरांक)। यह िकसी मानदंड 
ɮवारा बदला नहीं जा सकता है।

0.100 s

0.000...30.000 s िफ़ãटर समय िèथरांक. 1000 = 1

संख्या नाम/मान िववरण Def/FbEq16

63

%

100

T
t

O = I x  (1 - e-t/T)
I = िफ़ãटर इनपुट (èटेप)
O = िफ़ãटर आउटपुट
t = समय
T = िफ़ãटर समय िèथरांक

िबना िफ़ãटर वाला 
signal

िफ़ãटर वाला signal
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12.17 AI1 Ûयूनतम एनालॉग इनपुट AI1 के िलए Ûयूनतम साइट मान को पिरभािषत 
करता है।
संयंत्र से एनालॉग िसग्नल Ûयूनतम सेिटगं से बंधे होने पर ड्राइव पर 
भेजे गए वाèतिवक मान को सेट करता है।
मानदंड 12.19 AI1 Ûयूनतम पर AI1 èकेãड भी देखɅ।

 0.000

 0.000...10.000 V AI1 का Ûयूनतम मान। 1000 = 1
12.18 AI1 अिधकतम एनालॉग इनपुट AI1 के िलए अिधकतम साइट मान को पिरभािषत 

करता है।
संयंत्र से एनालॉग िसग्नल अिधकतम सेिटगं से बंधे होने पर ड्राइव 
पर भेजे गए वाèतिवक मान को सेट करता है।
मानदंड 12.19 AI1 Ûयूनतम पर AI1 èकेãड भी देखɅ।

 10.000

 0.000...10.000 V AI1 का अिधकतम मान। 1000 = 1 

12.19 AI1 Ûयूनतम पर AI1 
èकेãड

असली आतंिरक मान को पिरभािषत करता है जो िक    
मानदंड12.17 AI1 Ûयूनतम ɮवारापिरभािषत Ûयूनतम एनालॉग 
इनपुट AI 1के अनुǾप हो। (12.19 और 12.20 की पोलिरटी सेिटगं 
बदलने से एनालॉग इनपुट को प्रभावी Ǿप से बदला जा सकता है।

0.000

-32768.000... 
32767.000

Ûयूनतम AI1 मान के अनुǾप वाèतिवक मान। 1 = 1

12.20 AI1 अिधकतम पर 
AI1 èकेãड

असली आतंिरक मान को पिरभािषत करता है जो िक मानदंड 
12.18 AI1 अिधकतम ɮवारा पिरभािषत अिधकतम एनालॉग इनपुट 
AI 1के अनुǾप हो। मानदंड 12.19 AI1 Ûयूनतम पर AI1 
èकेãडपर रेखािचत्र देखɅ।

50.000

-32768.000... 
32767.000

अिधकतम AI1मान के अनुǾप वाèतिवक मान। 1 = 1

12.21 AI2 वाèतिवक मान mA या V मɅ एनालॉग इनपुट AI2 का मान प्रदिशर्त करता है (इस 
बात पर िनभर्र करते हुए यिद इनपटु हाडर्वेयर सेिटगं ɮवारा करंट या 
वोãटेज पर सेट है।)
यह मानदंड रीड-ओनली है।

-

0.000...20.000 mA एनालॉग इनपुट AI2 का मान। 1000 = 1 
यूिनट

12.22 AI2 èकेãड मान èकेिलगं के बाद एनालॉग इनपुट AI2 का मान प्रदिशर्त करता है। 
मानदंड 12.29 AI2 Ûयूनतम पर AI2 èकेãड और 12.101 AI1 
प्रितशत मान देखɅ।
यह मानदंड रीड-ओनली है।

0.000

-32768.000... 
32767.000

एनालॉग इनपुट AI1 का èकेãड मान। 1 = 1

संख्या नाम/मान िववरण Def/FbEq16

12.20

12.18
12.17

12.19

AIin (12.11)

AIscaled (12.12)
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12.23 AI2 फोèडर् मान बलपूवर्क मान िजसका िक उपयोग इनपुट की वाèतिवक रीिडगं के 
बजाय िकया जा सकता है। परैामीटर देखɅ 12.02 AI फोसर् चयन।

0.000

0.000...20.000 mA एनालॉग इनपुट AI2 का बलपूवर्क मान। 1000 = 1 
यूिनट

12.25 AI2 यूिनट चयन एनालॉग इनपुट AI2 से संबंिधत रीिडगं और सेिटगं के िलए यूिनट 
का चयन करता है।
Úयान दɅ: फमर्वेयर ASCL2 और ASCL4 मɅ, इस सेिटगं को ड्राइव 
िनयंत्रण यूिनट पर अनुǾपी हाडर्वेयर सेिटगं से मेल खाना चािहए। 
अÚयाय इलेिक्ट्रकल इंèटालेशन, अÚयाय  मɅ ड्राइव के हाडर्वेयर 
मैÛयुअल मɅ िèवच और प्रयुक्त मैक्रो के िलए िडफ़ॉãट िनयंत्रण 
कनेक्शन अनुभाग कंट्रोल मैक्रोज़ देखɅ(पçृठ 73). हाडर्वेयर सेिटगं्स मɅ 
िकसी भी पिरवतर्न को माÛय करने के िलए िनयंत्रण बोडर् िरबूट (या 
तो पॉवर को साइिकल कर या पैरामीटर96.08 कंट्रोल बोडर् बूट के 
माÚयम से ) आवæयक है।

mA

V वोãट 2
mA िमलीएàपेयर। 10

12.26 AI2 िफãटर टाइम एनालॉग इनपुट AI2 के िलए िफ़ãटर समय िèथरांक को पिरभािषत 
करता है। पैरामीटर देखɅ 12.16 AI1 िफãटर टाइम।

0.100 s

0.000...30.000 s िफ़ãटर समय िèथरांक. 1000 = 1 s
12.27 AI2 Ûयूनतम एनालॉग इनपुट AI2 के िलए Ûयूनतम साइट मान को पिरभािषत 

करता है।
संयंत्र से एनालॉग िसग्नल Ûयूनतम सेिटगं से बंधे होने पर ड्राइव पर 
भेजे गए वाèतिवक मान को सेट करता है।

4.000 mA 

0.000...20.000 AI2 का Ûयूनतम मान। 1000 = 1 
यूिनट

12.28 AI2 अिधकतम एनालॉग इनपुट AI2 के िलए अिधकतम साइट मान को पिरभािषत 
करता है।
संयंत्र से एनालॉग िसग्नल अिधकतम सेिटगं से बंधे होने पर ड्राइव 
पर भेजे गए वाèतिवक मान को सेट करता है।

20.000 mA 

0.000...20.000 mA AI2 का अिधकतम मान। 1000 = 1 
यूिनट

12.29 AI2 Ûयूनतम पर AI2 
èकेãड

असली मान को पिरभािषत करता है जो िक  मानदंड12.27 AI2 
Ûयूनतम ɮवारापिरभािषत Ûयूनतम एनालॉग इनपुट A2 1के अनुǾप 
हो। (12.29 और 12.101 की पोलिरटी सेिटगं बदलने से एनालॉग 
इनपुट को प्रभावी Ǿप से बदला जा सकता है।)

0.000

-32768.000... 
32767.000

Ûयूनतम AI2 मान के अनुǾप वाèतिवक मान। 1 = 1

संख्या नाम/मान िववरण Def/FbEq16

12.101

12.28
12.27

12.29

AIin (12.21)

AIscaled (12.22)
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12.30 AI2 अिधकतम पर 
AI2 èकेãड

असली मान को पिरभािषत करता है जो िक  मानदंड12.28 AI2 
अिधकतम ɮवारा पिरभािषत Ûयूनतम एनालॉग इनपुट A2 1के 
अनुǾप हो।12.29 AI2 Ûयूनतम पर AI2 èकेãड के मानदंड पर 
रेखािचत्र देखɅ

50.000

-32768.000... 
32767.000

अिधकतम AI2 मान के अनुǾप वाèतिवक मान। 1 = 1

12.101 AI1 प्रितशत मान AI1 èकेिलगं (12.18 AI1 अिधकतम - 12.17 AI1 Ûयूनतम) के 
प्रितशत मɅ एनालॉग इनपटु AI1 का मान।

0

0.00...100.00% AI1 मान 100 = 1%
12.102 AI2 प्रितशत मान AI2 èकेिलगं (12.28 AI2 अिधकतम - 12.27 AI2 Ûयूनतम) के 

प्रितशत मɅ एनालॉग इनपटु AI2 का मान।
0

0.00...100.00% AI2 का मान 100 = 1%
1313 èटैÖडडर् AO èटैÖडडर् एनालॉग आउटपुट की कॉिÛफ़गरेशन।
13.02 AO फोसर् चयन एनालॉग आउटपुट के सोसर् िसग्नलɉ को िनरèत िकया जा सकता है 

उदाहरण के िलए परीक्षण उɮदेæय। बलपूवर्क मान मानदंड प्र×येक 
िडिजटल आउटपुट के िलए प्रदान िकया जाता है, और इस मानदंड 
मɅ समान िबट के 1 होने पर उसका मान लागू िकया जाता है।
Úयान दɅ: बूट और पॉवर साइकल बल चयन को रीसेट करते हɇ 
(मानदंड 13.02 और 13.11)।

0b0000

0b0000...0b1111 एनालॉग आउटपुट AO1 और AO2 के िलए बलपूवर्क मान 
चयनकतार्।

1 = 1

13.11 AO फोसर् चयन mA मɅ AO1 के मान को दशार्ता है
यह मानदंड रीड-ओनली है।

-

0.000...22.000 mA AO1 का मान। 1 = 1 mA
13.12 AO1 सोसर् एनालॉग आउटपुट AO1 से जोड़ने के िलए िसग्नल चुनता है। आउटपुट 

आविृƣ
शूÛय कोई नहीं. 0
मोटर गित प्रयुक्त 01.01 प्रयुक्त मोटर गित (पçृठ 123). 1
आउटपुट आविृƣ 01.06 आउटपुट आविृƣ (पçृठ 123). 3
मोटर करंट 01.07 मोटर करंट (पçृठ 123). 4
मोटर नॉिमनल का 
मोटर करंट %

01.08 मोटर करंट मोटर नॉमीनल का% (पçृठ 123). 5

मोटर टॉकर् 01.10 मोटर टॉकर्  (पçृठ 123). 6
DC वोãटेज 01.11 DC वोãटेज (पçृठ 123). 7
आउटपुट पॉवर 01.14 आउटपुट पॉवर (पçृठ 124). 8
गित रेफरɅस प्रयुक्त 12
आविृƣ रेफरɅस प्रयुक्त 28.02 फ्रीक्वɅसी रेफरɅस रैàप आउटपुट (पçृठ 186). 14
प्रोसेस PID आउट 40.01 प्रोसेस PID वाèतिवक आउटपुट (पçृठ 228). 16
तापमान सɅसर 1 
एक्साइटेशन

आउटपुट का प्रयोग तापमान सɅसर 1 मɅ उƣेजन करंट भरने के िलए 
िकया जाता है. मानदंड 35.11 तापमान 1 सोसर् देखɅ। अनुभाग 
मोटर थमर्ल सुरक्षा भी देखɅ।(पçृठ 62). 

20

संख्या नाम/मान िववरण Def/FbEq16

िबट मूãय
0 1 = AO1 को मानदंड 13.13 AO1 फोèडर् मान के मान मɅ बलपूवर्क धकेलɅ। (0 = सामाÛय मोड)
1 1 = AO2 को मानदंड 13.23 AO2 फोèडर् मान के मान मɅ बलपूवर्क धकेलɅ। (0 = सामाÛय मोड)
2...15 िरज़åडर्
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तापमान सɅसर 2 
एक्साइटेशन

आउटपुट का प्रयोग तापमान सɅसर 2 मɅ उƣेजन करंट भरने के िलए 
िकया जाता है. मानदंड 35.21 तापमान 2 सोसर् देखɅ। अनुभाग 
मोटर थमर्ल सुरक्षा भी देखɅ।(पçृठ 62).

21

एÞसलूट मोटर गित 
प्रयुक्त

01.61 एÞसलूट मोटर गित प्रयुक्त (पçृठ 125). 26

एÞसलूट मोटर गित 
%

01.62 एÞसलूट मोटर गित % (पçृठ 125). 27

एÞसलूट आउटपुट 
आविृƣ

01.63 एÞसलूट आउटपुट आविृƣ (पçृठ 125). 28

एÞसलूट मोटर टॉकर् 01.64 एÞसलूट मोटर टॉकर्  (पçृठ 125). 30
एÞसलूट आउटपुट 
पॉवर

01.65 एÞसलूट आउटपुट पॉवर (पçृठ 125). 31

एÞसलूट मोटर शाÝट 
पॉवर

01.68 एÞसलूट मोटर शाÝट पॉव (पçृठ 125). 32

AO1 डटेा èटोरेज 13.91 AO1 डटेा èटोरेज (पçृठ 152). 37
AO2 डटेा èटोरेज 13.92 AO2 डटेा èटोरेज (पçृठ 152). 38
अÛय İोत चयन (शÞद और संिक्षÜत नाम पçृठ 120 पर  देखɅ). -

13.13 AO1 फोèडर् मान बलपूवर्क मान िजसका िक उपयोग चयिनत आउटपुट िसग्नल के 
बजाय िकया जा सकता है। परैामीटर देखɅ 13.02 AO फोसर् चयन।

0.000 mA

0.000...22.000 mA 
/
0.000...11.000 V

AO1 के िलए बलपूवर्क मान। 1 = 1 यूिनट

13.15 AO1 यूिनट चयन एनालॉग इनपुट AO1 से संबंिधत रीिडगं और सेिटगं के िलए यूिनट 
का चयन करता है।
Úयान दɅ: फमर्वेयर ASCL2 और ASCL4 मɅ, इस सेिटगं को ड्राइव 
िनयंत्रण यूिनट पर अनुǾपी हाडर्वेयर सेिटगं से मेल खाना चािहए। 
अÚयाय इलेिक्ट्रकल इंèटालेशन, अÚयाय  मɅ ड्राइव के हाडर्वेयर 
मैÛयुअल मɅ िèवच और प्रयुक्त मैक्रो के िलए िडफ़ॉãट िनयंत्रण 
कनेक्शन कंट्रोल मैक्रोज़ अनुभाग देखɅ  (पçृठ 73 ). हाडर्वेयर सेिटगं्स 
मɅ िकसी भी पिरवतर्न को माÛय करने के िलए िनयंत्रण बोडर् िरबूट 
(या तो पॉवर को साइिकल कर या पैरामीटर96.08 कंट्रोल बोडर् बूट  
के माÚयम से ) आवæयक है।

mA

V वोãट 2
mA िमलीएàपेयर। 10

संख्या नाम/मान िववरण Def/FbEq16
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13.16 AO1 िफãटर टाइम एनालॉग आउटपुट AO1 के िलए िफ़ãटर समय िèथरांक को 
पिरभािषत करता है।

0.100 s

0.000...30.000 s िफ़ãटर समय िèथरांक. 1000 = 1 s

संख्या नाम/मान िववरण Def/FbEq16

63

%

100

T
t

O = I x  (1 - e-t/T)
I = िफ़ãटर इनपुट (èटेप)
O = िफ़ãटर आउटपुट
t = समय
T = िफ़ãटर समय िèथरांक

िबना िफ़ãटर वाला 
signal

िफ़ãटर वाला signal
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13.17 AO1 सोसर् Ûयूनतम िसग्नल के वाèतिवक Ûयूनतम मान को पिरभािषत करता है 
(मानदंड 13.12 AO1 सोसर्ɮवारा चयिनत) जो िक Ûयूनतम 
आवæयक AO1 आउटपटु मान (मानदंड 13.19 AO1 सोसर् Ûयूनतम 
पर AO1 आउटɮवारा पिरभािषत) के अनुǾप हो।

अिधकतम मान के Ǿप मɅ13.17 और Ûयूनतम मान के Ǿप मɅ 
13.18 प्रोग्रािमगं  आउटपुट उलट देती है।

0.0
संख्या नाम/मान िववरण Def/FbEq16

13.1813.17

13.20

13.19

IAO1 (mA)

िसग्नल 
(वाèतिवक)
13.12 ᳇ारा 
चयिनत

IAO1 (mA)

13.20

13.19

13.18 13.17 िसग्नल 
(वाèतिवक)
13.12 ᳇ारा 
चयिनत
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AO मɅ èवचािलत èकेिलगं है। हर बार AO के िलए İोत बदलने पर, èकेिलगं रɅज उसी अनुसार बदल जाती 
है। यूज़र ɮवारा िदया गया Ûयूनतम और अिधकतम मान èवचािलत मान को िनरèत करता है। 

-32768.0...32767.0 Ûयूनतम AO1 आउटपुट मान के अनुǾप वाèतिवक मान। 1 = 1
13.18 AO1 सोसर् अिधकतम िसग्नल के वाèतिवक अिधकतम मान को पिरभािषत करता है 

(मानदंड 13.12 AO1 सोसर्ɮवारा चयिनत) जो िक अिधकतम 
आवæयक AO1 आउटपुट मान (मानदंड 13.20 AO1 सोसर् 
अिधकतम पर AO1 आउटɮवारा पिरभािषत) के अनुǾप हो। 
पैरामीटर 13.17 AO1 सोसर् ÛयूनतमदेखɅ।

50.0

-32768.0...32767.0 अिधकतम AO1 आउटपुट मान के अनुǾप वाèतिवक मान। 1 = 1
13.19 AO1 सोसर् Ûयूनतम 

पर AO1 आउट
एनालॉग आउटपुट AO1 के िलए Ûयूनतम आउटपुट मान को 
पिरभािषत करता है।
मानदंड 13.17 AO1 सोसर् Ûयूनतमपर रेखािचत्र भी देखɅ।

0.000 mA

0.000...22.000 mA 
/
0.000...11.000 V

Ûयूनतम AO1 आउटपुट मान। 1000 = 1 
mA

संख्या नाम/मान िववरण Def/FbEq16

13.12 AO1 सोसर्, 
13.22 AO2 सोसर्

13.17 AO1 सोसर् Ûयूनतम,
13.27 AO2 सोसर् Ûयूनतम

13.18 AO1 सोसर् अिधकतम,
13.28 AO2 सोसर् अिधकतम

0 शूÛय N/A (आउटपुट िèथरांक शूÛय है।)
1 मोटर गित प्रयुक्त 0 46.01 गित èकेिलगं
3 आउटपुट आविृƣ 0 46.02 फ्रीक्वɅसी èकेिलगं
4 मोटर करंट 0 30.17 अिधकतम करंट
5 मोटर नॉिमनल का मोटर करंट 

%
0% 100%

6 मोटर टॉकर् 0 46.03 टॉकर्  èकेिलगं
7 DC वोãटेज 01.11 का Ûयूनतम मान DC 

वोãटेज
01.11 का अिधकतम मान DC 
वोãटेज

8 आउटपुट पॉवर 0 46.04 पॉवर èकेिलगं
12 गित रेफरɅस प्रयुक्त 0 46.01 गित èकेिलगं
14 आविृƣ रेफरɅस प्रयुक्त 0 46.02 फ्रीक्वɅसी èकेिलगं
16 प्रोसेस PID आउट 40.01 का Ûयूनतम मान प्रोसेस 

PID वाèतिवक आउटपुट 
40.01 का अिधकतम मान प्रोसेस 
PID वाèतिवक आउटपुट 

20 तापमान सɅसर 1 एक्साइटेशन N/A (एनालॉग आउटपुट èकेãड नहीं है; यह सɅसर की िट्रगिरंग 
वोãटेज ɮवारा िनधार्िरत िकया जाता है।)21 तापमान सɅसर 2 एक्साइटेशन

26 एÞसलूट मोटर गित प्रयुक्त 0 46.01 गित èकेिलगं
27 एÞसलूट मोटर गित % 0 46.01 गित èकेिलगं
28 एÞसलूट आउटपुट आविृƣ 0 46.02 फ्रीक्वɅसी èकेिलगं
30 एÞसलूट मोटर टॉकर् 0 46.03 टॉकर्  èकेिलगं
31 एÞसलूट आउटपुट पॉवर 0 46.04 पॉवर èकेिलगं
32 एÞसलूट मोटर शाÝट पॉवर 0 46.04 पॉवर èकेिलगं
37 AO1 डटेा èटोरेज 13.91 AO1 डटेा èटोरेज (पçृठ 

152).
TBD

38 AO2 डटेा èटोरेज 13.92 AO2 डटेा èटोरेज (पçृठ 
152).

TBD

अÛय चयिनत मानदंड का Ûयूनतम 
मान

चयिनत मानदंड का अिधकतम 
मान
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13.20 AO1 सोसर् अिधकतम 
पर AO1 आउट

एनालॉग आउटपुट AO1 के िलए अिधकतम आउटपुट मान को 
पिरभािषत करता है।
मानदंड 13.17 AO1 सोसर् Ûयूनतमपर रेखािचत्र भी देखɅ।

20.000 mA

0.000...22.000 mA 
/
0.000...11.000 V

अिधकतम AO1 आउटपुट मान। 1000 = 1 
mA

13.21 AO2 वाèतिवक मान mA मɅ AO2 के मान को दशार्ता है।
यह मानदंड रीड-ओनली है।

0.000

0.000 ...22.000 
mA

AO2 का मान। 1000 = 1 
mA

13.22 AO2 सोसर् एनालॉग आउटपुट AO2 से जोड़ने के िलए िसग्नल चुनता है। 
वैकिãपक Ǿप से, तापमान सɅसर मɅ िèथरांक करंट भरने के िलए 
आउटपुट को उƣेजन मोड पर सेट करता है।
चयन के िलए, मानदंड 13.12 AO1 सोसर्देखɅ।

मोटर करंट

13.23 AO2 फोèडर् मान बलपूवर्क मान िजसका िक उपयोग चयिनत आउटपुट िसग्नल के 
बजाय िकया जा सकता है। परैामीटर देखɅ 13.02 AO फोसर् चयन।

0.000 mA

0.000 ...22.000 
mA

AO2 के िलए बलपूवर्क मान। 1000 = 1 
mA

13.26 AO2 िफãटर टाइम एनालॉग आउटपुट AO2 के िलए िफ़ãटर समय िèथरांक को 
पिरभािषत करता है। पैरामीटर देखɅ 13.16 AO1 िफãटर टाइम।

0.100 s

0.000 ... 30.000 s िफ़ãटर समय िèथरांक. 1000 = 1 s

संख्या नाम/मान िववरण Def/FbEq16
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13.27 AO2 सोसर् Ûयूनतम िसग्नल के वाèतिवक Ûयूनतम मान को पिरभािषत करता है 
(मानदंड 13.22 AO2 सोसर्ɮवारा चयिनत) जो िक Ûयूनतम 
आवæयक AO2 आउटपुट मान (मानदंड 13.29 AO2 सोसर् Ûयूनतम 
पर AO2 आउटɮवारा पिरभािषत) के अनुǾप हो। AO èवचािलत 
èकेिलगं के बारे मɅ मानदंड 13.17 AO1 सोसर् Ûयूनतम देखɅ। 

अिधकतम मान के Ǿप मɅ13.27 और Ûयूनतम मान के Ǿप मɅ 
13.28 प्रोग्रािमगं  आउटपुट उलट देती है।

0.0

-32768.0...32767.0 Ûयूनतम AO2 आउटपुट मान के अनुǾप वाèतिवक मान। 1 = 1
13.28 AO2 सोसर् अिधकतम िसग्नल के वाèतिवक अिधकतम मान को पिरभािषत करता है 

(मानदंड 13.22 AO2 सोसर्ɮवारा चयिनत) जो िक अिधकतम 
आवæयक AO2 आउटपुट मान (मानदंड 13.30 AO2 सोसर् 
अिधकतम पर AO2 आउट ɮवारा पिरभािषत) के अनुǾप हो। 
मानदंड 13.27 AO2 सोसर् Ûयूनतम देखɅ। AO èवचािलत èकेिलगं 
के बारे मɅ मानदंड  13.17 AO1 सोसर् Ûयूनतम देखɅ।

30000.0

-32768.0...32767.0 अिधकतम AO2 आउटपुट मान के अनुǾप वाèतिवक मान। 1 = 1
13.29 AO2 सोसर् Ûयूनतम 

पर AO2 आउट
एनालॉग आउटपुट AO2 के िलए Ûयूनतम आउटपुट मान को 
पिरभािषत करता है।
मानदंड 13.27 AO2 सोसर् Ûयूनतम पर रेखािचत्र भी देखɅ।

0.000 mA

0.000 ...22.000 
mA

Ûयूनतम AO2 आउटपुट मान। 1000 = 1 
mA

संख्या नाम/मान िववरण Def/FbEq16

13.2813.27

13.30

13.29

IAO2 (mA)

िसग्नल 
(वाèतिवक)
13.22 ᳇ारा 
चयिनत

IAO2 (mA)

13.30

13.29

13.28 13.27 िसग्नल 
(वाèतिवक)
13.22 ᳇ारा 
चयिनत
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13.30 AO2 सोसर् अिधकतम 
पर AO2 आउट

एनालॉग आउटपुट AO2 के िलए अिधकतम आउटपुट मान को 
पिरभािषत करता है।
मानदंड 13.27 AO2 सोसर् Ûयूनतम पर रेखािचत्र भी देखɅ।

20.000 mA

0.000 ...22.000 
mA

अिधकतम AO2 आउटपुट मान। 1000 = 1 
mA

13.91 AO1 डटेा èटोरेज एनालॉग आउटपुट AO1 को िनयंित्रत करने के िलए संग्रह मानदंड 
उदाहरण के िलए एàबेडडे फीãडबस इंटरफेस के माÚयम से।
मानदंड 13.12 AO1 सोसर् AO1 डटेा èटोरेज मɅ, चुनɅ। तब इस 
मानदंड को इनकिमगं मान डटेा के लêय के Ǿप मɅ सेट करɅ। 
एàबेडडे फीãडबस इंटरफेस के साथ, बस उस िविशçट डटेा 
(58.101...58.114) को  के लिक्षत चयन मानदंड पर सेट करɅ 
AO1 डटेा èटोरेज।

0.00

-327.68...327.67 AO1 के िलए संग्रह मानदंड। 100 = 1
13.92 AO2 डटेा èटोरेज एनालॉग आउटपुट AO2 को िनयंित्रत करने के िलए संग्रह मानदंड 

उदाहरण के िलए एàबेडडे फीãडबस इंटरफेस के माÚयम से।
मानदंड 13.22 AO2 सोसर् AO2 डटेा èटोरेज मɅ, चुनɅ। तब इस 
मानदंड को इनकिमगं मान डटेा के लêय के Ǿप मɅ सेट करɅ। 
एàबेडडे फीãडबस इंटरफेस के साथ, बस उस िविशçट डटेा 
(58.101...58.114) को  के लिक्षत चयन मानदंड पर सेट करɅ 
AO2 डटेा èटोरेज।

0.00

-327.68...327.67 AO2 के िलए संग्रह मानदंड। 100 = 1
151919 ऑपरेशन मोड èथानीय और बाहरी िनयंत्रण èथान İोतɉ का चयन और ऑपरेिटगं 

मोड।
अनुभाग ड्राइव के ऑपरेिटगं मोड भी देखɅ।(पçृठ 29).

19.01 वाèतिवक ऑपरेशन 
मोड

वतर्मान मɅ प्रयुक्त ऑपरेिटगं मोड दशार्ता है।
मानदंड 19.11...19.14 देखɅ।
यह मानदंड रीड-ओनली है।

èकेलर (Hz)

शूÛय कोई नहीं. 1
गित गित िनयंत्रण (वेक्टर मोटर िनयंत्रण मोड मɅ)। 2
èकेलर (Hz) èकेलर मोटर िनयंत्रण मोड मɅ आविृƣ िनयंत्रण (èकेलर मोटर 

िनयंत्रण मोड मɅ)।
10

फोèडर् मैग्नेट मोटर मैिग्नटाइज़ करने के मोड मɅ है। 20
19.11 Ext1/Ext2 चयन बाहरी िनयंत्रण èथान EXT1/EXT2 चयन के िलए İोत का चयन 

करता है।
0 = EXT1
1 = EXT2

EXT1

EXT1 EXT1 (èथायी Ǿप से चयिनत)। 0
EXT2 EXT2 (èथायी Ǿप से चयिनत)। 1
FBA A MCW िबट 
11

फीãडबस इंटरफेस A के माÚयम से प्राÜत िनयंत्रण शÞद िबट 11। 2

DI1 िडिजटल इनपुट DI1 (10.02 DI िवलंिबत िèथित ,िबट 0)। 3
DI2 िडिजटल इनपुट DI2 (10.02 DI िवलंिबत िèथित, िबट 1). 4
DI3 िडिजटल इनपुट DI3 (10.02 DI िवलंिबत िèथित, िबट 2). 5
DI4 िडिजटल इनपुट DI4 (10.02 DI िवलंिबत िèथित, िबट 3). 6
DI5 िडिजटल इनपुट DI5 (10.02 DI िवलंिबत िèथित, िबट 4). 7
DI6 िडिजटल इनपुट DI6 (10.02 DI िवलंिबत िèथित, िबट 5). 8

टाइàड फंक्शन 1 34.01 समयबɮध फंक्शÛस èटेटस का िबट 0 (पçृठ 211 देखɅ). 19

संख्या नाम/मान िववरण Def/FbEq16
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टाइàड फंक्शन 2 34.01 समयबɮध फंक्शÛस èटेटस का िबट 1 (पçृठ 211 देखɅ). 20
टाइàड फंक्शन 3 34.01 समयबɮध फंक्शÛस èटेटस का िबट 2 (पçृठ 211 देखɅ). 21
सुपरिवज़न 1 32.01 सुपरिवज़न èटेटस का िबट 0 (पçृठ 205 देखɅ). 25
सुपरिवज़न 2 32.01 सुपरिवज़न èटेटस का िबट 1 (पçृठ 205 देखɅ). 26
सुपरिवज़न 3 32.01 सुपरिवज़न èटेटस का िबट 2 (पçृठ 205 देखɅ). 27
EFB MCW िबट 11 एàबेडडे फीãडबस इंटरफेस के माÚयम से प्राÜत िनयंत्रण शÞद

िबट 11।
32

FBA A कनेक्शन 
हािन

फीãडबस इंटरफेस A की खोजी गई संचार हािन िनयंत्रण मोड को 
EXT2 मɅ बदल देती है।

33

EFB कनेक्शन हािन फीãडबस इंटरफेस की खोजी गई संचार हािन िनयंत्रण मोड को 
EXT2 मɅ बदल देती है।

35

अÛय [िबट] İोत चयन (शÞद और संिक्षÜत नाम पçृठ 120 पर  देखɅ). -
19.12 Ext1 कंट्रोल मोड वेक्टर मोटर िनयंत्रण मोड मɅ बाहरी िनयंत्रण èथान EXT1 के िलए 

ऑपरेिटगं मोड चुनता है।
गित

शूÛय कोई नहीं. 1
गित गित िनयंत्रण प्रयुक्त टॉकर्  रेफरɅस 25.01 टॉकर्  रेफरɅस गित िनयंत्रण 

है (गित रेफरɅस चेन का आउटपुट)।
2

19.14 Ext2 कंट्रोल मोड वेक्टर मोटर िनयंत्रण मोड मɅ बाहरी िनयंत्रण èथान EXT2 के िलए 
ऑपरेिटगं मोड चुनता है।
चयन के िलए, मानदंड 19.12 Ext1 कंट्रोल मोडदेखɅ।

गित

19.16 लोकल कंट्रोल मोड वेक्टर मोटर िनयंत्रण मोड मɅ èथानीय िनयंत्रण के िलए ऑपरेिटगं 
मोड चुनता है।

गित

गित गित िनयंत्रण प्रयुक्त टॉकर्  रेफरɅस 25.01 टॉकर्  रेफरɅस गित िनयंत्रण 
है (गित रेफरɅस चेन का आउटपुट)।

0

19.17 लोकल कंट्रोल अक्षम िनयंत्रण मोड सक्षम/अक्षम करता है (िनयंत्रण पैनल पर startHand 
और stopOff बटन, और PC उपकरण पर èथानीय िनयंत्रण)।

चेतावनी! èथानीय िनयंत्रण अक्षम करने से पहले, सुिनिæचत 
करɅ िक िनयंत्रण पैनल ड्राइव को रोकने के िलए आवæयक 
नहीं हो।

नहीं

नहीं èथानीय िनयंत्रण सक्षम है। 0
हाँ èथानीय िनयंत्रण अक्षम है। 1

2020 èटाटर्/èटॉप/िदशा शुǾ करɅ/बंद करɅ/िदशा और चालू/शुǾ करɅ/जॉग सक्षम िसग्नल İोत 
चयन; पॉिजिटव/नेगेिटव रेफरɅस सक्षम िसग्नल İोत चयन।
िनयंत्रण èथानɉ पर जानकारी के िलए, अनुभाग èथानीय कंट्रोल 
बनाम बाéय कंट्रोल देखɅ (पçृठ 25).

20.01 Ext1 कमांड बाहरी िनयंत्रण èथान 1 (EXT1) के िलए शुǾ करɅ, बंद करɅ और 
िदशा कमांड के İोत का चयन करता है।
मानदंड 20.02...20.05 को भी देखɅ। वाèतिवक िदशा का िनधार्रण 
करने के िलए मानदंड 20.21 देखɅ।

In1 èटाटर्; 
In2 िदशा

चयिनत नहीं िकसी शुǾ करɅ या बंद करɅ कमांड İोत का चयन नहीं िकया गया। 0
In1 èटाटर् शुǾ करɅ और बंद करɅ कमांड के İोत का चयन मानदंड 20.03 

Ext1 in1 सोसर् ɮवारा िकया गया। İोत िबट के िèथित संक्रमणɉ की  
िनàन प्रकार से åयाख्या की जाती है:

1

संख्या नाम/मान िववरण Def/FbEq16

İोत 1 (20.03) की िèथित कमांड
0 -> 1 (20.02 = िकनारा)
1 (20.02 = èतर)

शुǾ करɅ

0 बंद करɅ
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In1 èटाटर्; In2 िदशा 20.03 Ext1 in1 सोसर् ɮवारा चुना गया İोत èटाटर् िसग्नल है;  
20.04 Ext1 in2 सोसर् ɮवारा चुना गया İोत िदशा िनधार्िरत करता 
है। İोत िबट के िèथित संक्रमणɉ की  िनàन प्रकार से åयाख्या की 
जाती है:

2

In1 èटाटर् फॉरवडर्; 
In2 èटाटर् िरवसर्

20.03 Ext1 in1 सोसर् ɮवारा चुना गया İोत फॉरवडर् èटाटर् िसग्नल 
है; 20.04 Ext1 in2 सोसर् ɮवारा चुना गया İोत िरवसर् èटाटर् 
िसग्नल िनधार्िरत करता है। İोत िबट के िèथित संक्रमणɉ की  
िनàन प्रकार से åयाख्या की जाती है:

3

In1P èटाटर्; In2 
èटॉप

शुǾ करɅ और बंद करɅ कमांड के İोत का चयन मानदंड 20.03 
Ext1 in1 सोसर् और 20.04 Ext1 in2 सोसर्िकया जाता है। İोत 
िबट के िèथित संक्रमणɉ की  िनàन प्रकार से åयाख्या की जाती है:

नोɪस:
मानदंड 20.02 Ext1 èटाटर् िट्रगर टाइप का इस सेिटगं के साथ कोई 
प्रभाव नहीं होता है।
जब İोत 2 0 हो; िनयंत्रण पनैल पर शुǾ करɅ और बंद करɅ कंुिजयां 
अक्षम होती हɇ।

4

In1P èटाटर्; In2 
èटॉप; In3 िदशा

शुǾ करɅ और बंद करɅ कमांड के İोत का चयन मानदंड 20.03 
Ext1 in1 सोसर् और 20.04 Ext1 in2 सोसर्िकया जाता है। 20.05 
Ext1 in3 सोसर् ɮवारा चुना गया İोत िदशा िनधार्िरत करता है। 
İोत िबट के िèथित संक्रमणɉ की  िनàन प्रकार से åयाख्या की 
जाती है:

नोɪस:
मानदंड 20.02 Ext1 èटाटर् िट्रगर टाइप का इस सेिटगं के साथ कोई 
प्रभाव नहीं होता है।
जब İोत 2 0 हो; िनयंत्रण पनैल पर शुǾ करɅ और बंद करɅ कंुिजयां 
अक्षम होती हɇ।

5

संख्या नाम/मान िववरण Def/FbEq16

İोत 1 (20.03) की 
िèथित

İोत 2 (20.04) की 
िèथित

कमांड

0 कोई भी बंद करɅ
0 -> 1 (20.02 = 
िकनारा)
1 (20.02 = èतर)

0 फ़ॉरवडर् प्रारंभ 
करɅ

1 िरवसर् प्रारंभ 

İोत 1 (20.03) की 
िèथित

İोत 2 (20.04) की 
िèथित

कमांड

0 0 बंद करɅ
0 -> 1 (20.02 = 
िकनारा)
1 (20.02 = èतर)

0 फ़ॉरवडर् प्रारंभ 
करɅ

0 0 -> 1 (20.02 = 
िकनारा)
1 (20.02 = èतर)

िरवसर् प्रारंभ 
करɅ

1 1 ं Ʌ

İोत 1 (20.03) की 
िèथित

İोत 2 (20.04) की 
िèथित

कमांड

0 -> 1 1 शुǾ करɅ
कोई भी 0 बंद करɅ

İोत 1 (20.03) 
की िèथित

İोत 2 (20.04) 
की िèथित

İोत 3 (20.05) 
की िèथित

कमांड

0 -> 1 1 0 फ़ॉरवडर् प्रारंभ 
करɅ

0 -> 1 1 1 िरवसर् प्रारंभ करɅ
कोई भी 0 कोई भी बंद करɅ
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In1P èटाटर् फॉरवडर्; 
In2P èटाटर् िरवसर्; 
In3 èटॉप

शुǾ करɅ और बंद करɅ कमांड के İोत का चयन मानदंड 20.03 
Ext1 in1 सोसर्, 20.04 Ext1 in2 सोसर् और 20.05 Ext1 in3 
सोसर्ɮवारा िकया जाता है। 20.05 Ext1 in3 सोसर् ɮवारा चुना गया 
İोत बदं करɅ िनधार्िरत करता है। İोत िबट के िèथित संक्रमणɉ की  
िनàन प्रकार से åयाख्या की जाती है:

Úयान दɅ: मानदंड 20.02 Ext1 èटाटर् िट्रगर टाइप का इस सेिटगं के 
साथ कोई प्रभाव नहीं होता है।

6

कंट्रोल पैनल शुǾ करɅ और बंद करɅ कमांड िनयंत्रण पैनल (या पैनल कनेक्टर से 
जुड़ा PC) से िलए जाते हɇ।

11

फीãडबस A शुǾ करɅ या बदं करɅ कमांड फीãडबस एडाÜटर A से िलए जाते हɇ।
Úयान दɅ: 20.02 Ext1 èटाटर् िट्रगर टाइप  को भी  èतर सेट करɅ।

12

एàबेडडे फीãडबस शुǾ करɅ या बंद करɅ कमांड एàबेडडे फीãडबस एडाÜटर से िलए जाते 
हɇ।
Úयान दɅ: 20.02 Ext1 èटाटर् िट्रगर टाइप  को भी  èतर सेट करɅ।

14

20.02 Ext1 èटाटर् िट्रगर 
टाइप

पिरभािषत करता है यिद बाहरी िनयंत्रण èथान EXT1 के िलए शुǾ 
करɅ िसग्नल एज ɮवारा िट्रगर िकया गया है या लेवल ɮवारा िट्रगर 
िकया गया है।
Úयान दɅ: यह मानदंड प्रभावी नहीं होता है यिद पãस टाइप के èटाटर् 
िसग्नल का चयन िकया जाता है। मानदंड  20.01 Ext1 कमांडके 
चयन का िववरण देखɅ।

èतर

िकनारा èटाटर् िसग्नल एज ɮवारा िट्रगर िकया जाता है। 0
èतर èटाटर् िसग्नल लेवल ɮवारा िट्रगर िकया जाता है। 1

20.03 Ext1 in1 सोसर् मानदंड 20.01 Ext1 कमांडके िलए İोत 1 का चयन करता है। DI1
चयिनत नहीं 0 (हमेशा ऑफ)। 0
चयिनत 1 (हमेशा ऑन)। 1
DI1 िडिजटल इनपुट DI1 (10.02 DI िवलंिबत िèथित ,िबट 0)। 2
DI2 िडिजटल इनपुट DI2 (10.02 DI िवलंिबत िèथित, िबट 1). 3
DI3 िडिजटल इनपुट DI3 (10.02 DI िवलंिबत िèथित, िबट 2). 4
DI4 िडिजटल इनपुट DI4 (10.02 DI िवलंिबत िèथित, िबट 3). 5
DI5 िडिजटल इनपुट DI5 (10.02 DI िवलंिबत िèथित, िबट 4). 6
DI6 िडिजटल इनपुट DI6 (10.02 DI िवलंिबत िèथित, िबट 5). 7
टाइàड फंक्शन 1 34.01 समयबɮध फंक्शÛस èटेटस का िबट 0 (पçृठ 211 देखɅ). 18
टाइàड फंक्शन 2 34.01 समयबɮध फंक्शÛस èटेटस का िबट 1 (पçृठ 211 देखɅ). 19
टाइàड फंक्शन 3 34.01 समयबɮध फंक्शÛस èटेटस का िबट 2 (पçृठ 211 देखɅ). 20
सुपरिवज़न 1 32.01 सुपरिवज़न èटेटस का िबट 0 (पçृठ 205 देखɅ). 24
सुपरिवज़न 2 32.01 सुपरिवज़न èटेटस का िबट 1 (पçृठ 205 देखɅ). 25
सुपरिवज़न 3 32.01 सुपरिवज़न èटेटस का िबट 2 (पçृठ 205 देखɅ). 26
अÛय [िबट] İोत चयन (शÞद और संिक्षÜत नाम पçृठ 120 पर  देखɅ). -

20.04 Ext1 in2 सोसर् मानदंड 20.01 Ext1 कमांडके िलए İोत 2 का चयन करता है।
उपलÞध चयन के िलए, मानदंड 20.03 Ext1 in1 सोसर् देखɅ।

DI2

संख्या नाम/मान िववरण Def/FbEq16

İोत 1 (20.03) 
की िèथित

İोत 2 (20.04) 
की िèथित

İोत 3 (20.05) 
की िèथित

कमांड

0 -> 1 कोई भी 1 फ़ॉरवडर् प्रारंभ 
करɅ

कोई भी 0 -> 1 1 िरवसर् प्रारंभ करɅ
कोई भी कोई भी 0 बंद करɅ
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20.05 Ext1 in3 सोसर् मानदंड 20.01 Ext1 कमांडके िलए İोत 3 का चयन करता है।
उपलÞध चयन के िलए, मानदंड 20.03 Ext1 in1 सोसर् देखɅ।

चयिनत नहीं

20.06 Ext2 कॉमंांडàनांɬस बाहरी िनयंत्रण èथान 2 (EXT2) के िलए शुǾ करɅ, बंद करɅ और 
िदशा कमांड के İोत का चयन करता है।
मानदंड 20.07...20.10 को भी देखɅ। वाèतिवक िदशा का िनधार्रण 
करने के िलए मानदंड 20.21 देखɅ।

चयिनत नहीं

चयिनत नहीं िकसी शुǾ करɅ या बंद करɅ कमांड İोत का चयन नहीं िकया गया। 0
In1 èटाटर् शुǾ करɅ और बंद करɅ कमांड के İोत का चयन मानदंड 20.08 1 

सोसर् मɅ Ext2ɮवारा िकया गया। İोत िबट के िèथित संक्रमणɉ की  
िनàन प्रकार से åयाख्या की जाती है:

1

In1 èटाटर्; In2 िदशा 20.08 1 सोसर् मɅ Ext2 ɮवारा चुना गया İोत èटाटर् िसग्नल है;  
20.09 Ext2 in2 सोसर् ɮवारा चुना गया İोत िदशा िनधार्िरत करता 
है। İोत िबट के िèथित संक्रमणɉ की  िनàन प्रकार से åयाख्या की 
जाती है:

2

In1 èटाटर् फॉरवडर्; 
In2 èटाटर् िरवसर्

20.08 1 सोसर् मɅ Ext2 ɮवारा चुना गया İोत फॉरवडर् èटाटर् 
िसग्नल है; 20.09 Ext2 in2 सोसर् ɮवारा चुना गया İोत िरवसर् 
èटाटर् िसग्नल िनधार्िरत करता है। İोत िबट के िèथित संक्रमणɉ की  
िनàन प्रकार से åयाख्या की जाती है:

3

In1P èटाटर्; In2 
èटॉप

शुǾ करɅ और बंद करɅ कमांड के İोत का चयन मानदंड 20.08 1 
सोसर् मɅ Ext2 और 20.09 Ext2 in2 सोसर्िकया जाता है। İोत िबट 
के िèथित संक्रमणɉ की  िनàन प्रकार से åयाख्या की जाती है:

नोɪस:
मानदंड 20.07 Ext2 èटाटर् िट्रगर प्रकार का इस सेिटगं के साथ 
कोई प्रभाव नहीं होता है।
जब İोत 2 0 हो; िनयंत्रण पनैल पर शुǾ करɅ और बंद करɅ कंुिजयां 
अक्षम होती हɇ।

4

संख्या नाम/मान िववरण Def/FbEq16

İोत 1 (20.08) की िèथित कमांड
0 -> 1 (20.07 = िकनारा)
1 (20.07 = èतर)

शुǾ करɅ

0 बंद करɅ

İोत 1 (20.08) की 
िèथित

İोत 2 (20.09) की 
िèथित

कमांड

0 कोई भी बंद करɅ
0 -> 1 (20.07 = 
िकनारा)
1 (20.07 = èतर)

0 फ़ॉरवडर् प्रारंभ 
करɅ

1 िरवसर् प्रारंभ 

İोत 1 (20.08) की 
िèथित

İोत 2 (20.09) की 
िèथित

कमांड

0 0 बंद करɅ
0 -> 1 (20.07 = 
िकनारा)
1 (20.07 = èतर)

0 फ़ॉरवडर् प्रारंभ 
करɅ

0 0 -> 1 (20.07 = 
िकनारा)
1 (20.07 = èतर)

िरवसर् प्रारंभ 
करɅ

1 1 ं Ʌ

İोत 1 (20.08) की 
िèथित

İोत 2 (20.09) की 
िèथित

कमांड

0 -> 1 1 शुǾ करɅ
कोई भी 0 बंद करɅ
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In1P èटाटर्; In2 
èटॉप; In3 िदशा

शुǾ करɅ और बंद करɅ कमांड के İोत का चयन मानदंड 20.08 1 
सोसर् मɅ Ext2 और 20.09 Ext2 in2 सोसर्िकया जाता है। 20.10 
Ext2 in3 सोसर् ɮवारा चुना गया İोत िदशा िनधार्िरत करता है। 
İोत िबट के िèथित संक्रमणɉ की  िनàन प्रकार से åयाख्या की 
जाती है:

नोɪस:
मानदंड 20.07 Ext2 èटाटर् िट्रगर प्रकार का इस सेिटगं के साथ 
कोई प्रभाव नहीं होता है।
जब İोत 2 0 हो; िनयंत्रण पैनल पर शुǾ करɅ और बंद करɅ कंुिजयां 
अक्षम होती हɇ।

5

In1P èटाटर् फॉरवडर्; 
In2P èटाटर् िरवसर्; 
In3 èटॉप

शुǾ करɅ और बंद करɅ कमांड के İोत का चयन मानदंड 20.08 1 
सोसर् मɅ Ext2, 20.09 Ext2 in2 सोसर् और 20.10 Ext2 in3 
सोसर्ɮवारा िकया जाता है। 20.10 Ext2 in3 सोसर् ɮवारा चुना गया 
İोत िदशा िनधार्िरत करता है। İोत िबट के िèथित संक्रमणɉ की  
िनàन प्रकार से åयाख्या की जाती है:

Úयान दɅ: मानदंड 20.07 Ext2 èटाटर् िट्रगर प्रकार का इस सेिटगं के 
साथ कोई प्रभाव नहीं होता है। 

6

कंट्रोल पैनल शुǾ करɅ और बंद करɅ कमांड िनयंत्रण पैनल (या पैनल कनेक्टर से 
जुड़ा PC) से िलए जाते हɇ। 

11

फीãडबस A शुǾ करɅ या बदं करɅ कमांड फीãडबस एडाÜटर A से िलए जाते हɇ।
Úयान दɅ: 20.07 Ext2 èटाटर् िट्रगर प्रकार  को भी  èतर सेट करɅ।

12

एàबेडडे फीãडबस शुǾ करɅ या बंद करɅ कमांड एàबेडडे फीãडबस एडाÜटर से िलए जाते 
हɇ।
Úयान दɅ: 20.07 Ext2 èटाटर् िट्रगर प्रकार  को भी  èतर सेट करɅ।

14

20.07 Ext2 èटाटर् िट्रगर 
प्रकार

पिरभािषत करता है यिद बाहरी िनयंत्रण èथान EXT2 के िलए शुǾ 
करɅ िसग्नल एज ɮवारा िट्रगर िकया गया है या लेवल ɮवारा िट्रगर 
िकया गया है।
Úयान दɅ: यह मानदंड प्रभावी नहीं होता है यिद पãस टाइप के èटाटर् 
िसग्नल का चयन िकया जाता है। मानदंड  20.06 Ext2 
कॉमंांडàनांɬसके चयन का िववरण देखɅ।

èतर

िकनारा èटाटर् िसग्नल एज ɮवारा िट्रगर िकया जाता है। 0
èतर èटाटर् िसग्नल लेवल ɮवारा िट्रगर िकया जाता है। 1

20.08 1 सोसर् मɅ Ext2 मानदंड 20.06 Ext2 कॉमंांडàनांɬसके िलए İोत 1 का चयन करता 
है।
उपलÞध चयन के िलए, मानदंड 20.03 Ext1 in1 सोसर्देखɅ।

चयिनत नहीं

20.09 Ext2 in2 सोसर् मानदंड 20.06 Ext2 कॉमंांडàनांɬसके िलए İोत 2 का चयन करता 
है।
उपलÞध चयन के िलए, मानदंड 20.03 Ext1 in1 सोसर्देखɅ।

चयिनत नहीं

20.10 Ext2 in3 सोसर् मानदंड 20.06 Ext2 कॉमंांडàनांɬसके िलए İोत 3 का चयन करता 
है।
उपलÞध चयन के िलए, मानदंड 20.03 Ext1 in1 सोसर्देखɅ।

चयिनत नहीं

संख्या नाम/मान िववरण Def/FbEq16

İोत 1 (20.08) 
की िèथित

İोत 2 (20.09) 
की िèथित

İोत 3 (20.10) 
की िèथित

कमांड

0 -> 1 1 0 फ़ॉरवडर् प्रारंभ 
करɅ

0 -> 1 1 1 िरवसर् प्रारंभ करɅ
कोई भी 0 कोई भी बंद करɅ

İोत 1 (20.08) 
की िèथित

İोत 2 (20.09) 
की िèथित

İोत 3 (20.10) 
की िèथित

कमांड

0 -> 1 कोई भी 1 फ़ॉरवडर् प्रारंभ 
करɅ

कोई भी 0 -> 1 1 िरवसर् प्रारंभ करɅ
कोई भी कोई भी 0 बंद करɅ
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20.11 èटॉप मोड सक्षम करɅ 
चलाएं

चालू सक्षम िसग्नल िèवच ऑफ होने पर मोटर बंद करने के तरीके 
का चयन करता है।
चालू सक्षम िसग्नल के İोत का चयन मानदंड 20.12 चालू सक्षम 
1 सोसर्ɮवारा िकया जाता है।

कोèट

कोèट ड्राइव के आउटपटु सेमीकंडक्टर िèवच ऑफ कर बंद करɅ। मोटर 
धीरे-धीरे बंद हो जाती है।

चेतावनी! यिद कोई यांित्रक ब्रेक प्रयुक्त की जाती है, तो 
सुिनिæचत करɅ िक कोिèटंग सवार ड्राइव को रोकना सुरिक्षत 
हो।

0

रैàप एिक्टव डीएक्सेलेरेशन रैàप के साथ-साथ बदं करɅ। पçृठ177 पर 
मानदंड 23 गित रेफरɅस रैàप समूह देखɅ।

1

20.12 चालू सक्षम 1 सोसर् बाहरी चालू सक्षम िसग्नल के İोत का चयन करता है। यिद चालू 
सक्षम िसग्नल िèवच ऑफ हो, तो ड्राइव शǾु नहीं होगी। यिद पहले 
से चालू हो, तो ड्राइव मानदंड 20.11 èटॉप मोड सक्षम करɅ चलाएंकी 
सेिटगं के अनुसार बंद हो जाएगी।
1 = चालू सक्षम िसग्नल ऑन है।
Úयान दɅ: ड्राइव के चालू रहते हुए इस मानदंड को बदला नहीं जा 
सकता है।
मानदंड 20.19 प्रारंभ कमांड सक्षम करɅ भी देखɅ।

चयिनत

चयिनत नहीं 0. 0
चयिनत 1. 1
DI1 िडिजटल इनपुट DI1 (10.02 DI िवलंिबत िèथित ,िबट 0)। 2
DI2 िडिजटल इनपुट DI2 (10.02 DI िवलंिबत िèथित, िबट 1). 3
DI3 िडिजटल इनपुट DI3 (10.02 DI िवलंिबत िèथित, िबट 2). 4
DI4 िडिजटल इनपुट DI4 (10.02 DI िवलंिबत िèथित, िबट 3). 5
DI5 िडिजटल इनपुट DI5 (10.02 DI िवलंिबत िèथित, िबट 4). 6
DI6 िडिजटल इनपुट DI6 (10.02 DI िवलंिबत िèथित, िबट 5). 7
टाइàड फंक्शन 1 34.01 समयबɮध फंक्शÛस èटेटस का िबट 0 (पçृठ 211 देखɅ). 18
टाइàड फंक्शन 2 34.01 समयबɮध फंक्शÛस èटेटस का िबट 1 (पçृठ 211 देखɅ). 19
टाइàड फंक्शन 3 34.01 समयबɮध फंक्शÛस èटेटस का िबट 2 (पçृठ 211 देखɅ). 20
सुपरिवज़न 1 32.01 सुपरिवज़न èटेटस का िबट 0 (पçृठ 205 देखɅ). 24
सुपरिवज़न 2 32.01 सुपरिवज़न èटेटस का िबट 1 (पçृठ 205 देखɅ). 25
सुपरिवज़न 3 32.01 सुपरिवज़न èटेटस का िबट 2 (पçृठ 205 देखɅ). 26
FBA A MCW िबट 
3

फीãडबस इंटरफेस A के माÚयम से प्राÜत िनयंत्रण शÞद िबट 3। 30

EFB MCW िबट 3 एàबेडडे फीãडबस इंटरफेस के माÚयम से प्राÜत िनयंत्रण शÞद िबट 
3।

32

अÛय [िबट] İोत चयन (शÞद और संिक्षÜत नाम पçृठ 120 पर  देखɅ). -
20.19 प्रारंभ कमांड सक्षम 

करɅ
शुǽआत सक्षम िसग्नल के िलए İोत का चयन करता है।
1 = शुǽआत सक्षम।
िसग्नल के िèवच ऑफ होने के साथ ही, िकसी ड्राइव èटाटर् कमांड 
मɅ बाधा पहँुचती है। (ड्राइव चलते समय िसग्नल िèवच ऑफ करने 
से ड्राइव बंद नहीं होगी।)
मानदंड 20.12 चालू सक्षम 1 सोसर् भी देखɅ।

चयिनत

चयिनत नहीं 0. 0
चयिनत 1. 1
DI1 िडिजटल इनपुट DI1 (10.02 DI िवलंिबत िèथित ,िबट 0)। 2
DI2 िडिजटल इनपुट DI2 (10.02 DI िवलंिबत िèथित, िबट 1). 3

संख्या नाम/मान िववरण Def/FbEq16
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DI3 िडिजटल इनपुट DI3 (10.02 DI िवलंिबत िèथित, िबट 2). 4
DI4 िडिजटल इनपुट DI4 (10.02 DI िवलंिबत िèथित, िबट 3). 5
DI5 िडिजटल इनपुट DI5 (10.02 DI िवलंिबत िèथित, िबट 4). 6
DI6 िडिजटल इनपुट DI6 (10.02 DI िवलंिबत िèथित, िबट 5). 7
टाइàड फंक्शन 1 34.01 समयबɮध फंक्शÛस èटेटस का िबट 0 (पçृठ 211 देखɅ). 18
टाइàड फंक्शन 2 34.01 समयबɮध फंक्शÛस èटेटस का िबट 1 (पçृठ 211 देखɅ). 19
टाइàड फंक्शन 3 34.01 समयबɮध फंक्शÛस èटेटस का िबट 2 (पçृठ 211 देखɅ). 20
सुपरिवज़न 1 32.01 सुपरिवज़न èटेटस का िबट 0 (पçृठ 205 देखɅ). 24
सुपरिवज़न 2 32.01 सुपरिवज़न èटेटस का िबट 1 (पçृठ 205 देखɅ). 25
सुपरिवज़न 3 32.01 सुपरिवज़न èटेटस का िबट 2 (पçृठ 205 देखɅ). 26
अÛय [िबट] İोत चयन (शÞद और संिक्षÜत नाम पçृठ 120 पर  देखɅ). -

20.21 िदशा रेफरɅस िदशा अवरोध। रेफरɅस के िचéन के बजाय ड्राइव की िदशा 
पिरभािषत करता है, िसवाय कुछ मामलɉ के।
तािलका मɅ ड्राइव के घूमने की वाèतिवक िदशा मानदंड 20.21 िदशा 
के फंक्शन और िदशा कमांड के Ǿप मɅ िदखाई गई है (मानदंड 
20.01 Ext1 कमांड या 20.06 Ext2 कॉमंांडàनांɬससे)। 

अनुरोध

अनुरोध बाहरी िनयंत्रण मɅ िदशा का चयन िदशा कमांड ɮवारा िकया जाता है 
(मानदंड 20.01 Ext1 कमांड या 20.06 Ext2 कॉमंांडàनांɬस )।
यिद रेफरɅस िèथरांक (िèथरांक गित/आविृƣ), मोटर पोटɅिशयोमीटर, 
PID, èपीड रेफ सेफ, लाèट èपीड रेफरɅस, जॉिगगं èपीड या पैनल 
रेफरɅस से आता है, तो रेफरɅस का प्रयोग उसी Ǿप मɅ िकया जाता है।
यिद रेफरɅस फीãडबस से आता है:
यिद िदशा कमांड फॉरवडर् है, तो रेफरɅस का प्रयोग उसी Ǿप मɅ िकया 
जाता है
यिद िदशा कमांड िरवसर् है, तो रेफरɅस की गुणा -1 से की जाती है।

0

फॉरवडर् मोटर बहरी रेफरɅस के िचéन को Úयान मɅ रखे बगैर आगे की ओर 
घूमती है। (नेगेिटव रेफरɅस मान के èथान पर शूÛय आ जाता है। 
पॉिजिटव रेफरɅस मान का प्रयोग उसी Ǿप मɅ िकया जाता है।)

1

िरवसर् मोटर बहरी रेफरɅस के िचéन को Úयान मɅ रखे बगैर पीछे की ओर 
घूमती है। (नेगेिटव रेफरɅस मान के èथान पर शूÛय आ जाता है। 
पॉिजिटव रेफरɅस मान की गुणा -1 से की जाती है।)

2

संख्या नाम/मान िववरण Def/FbEq16

िदशा कमांड =
फॉरवडर्

िदशा कमांड =
िरवसर्

िदशा कमांड पिरभािषत नहीं है

मानदंड 
20.21 िदशा 
= फॉरवडर् 

फॉरवडर् फॉरवडर् फॉरवडर्

मानदंड 
20.21 िदशा 
= िरवसर् 

िरवसर् िरवसर् िरवसर्

मानदंड 
20.21 िदशा 
= अनुरोध 

फॉरवडर्, लेिकन
यिद िèथरांक, मोटर 
पोटɅिशयोमीटर, PID, फेल, 
लाèट, जॉिगगं या पनैल 
रेफरɅस से रेफरɅस आता है, तो 
रेफरɅस का प्रयोग उसी Ǿप मɅ 
िकया जाता है।
यिद नेटवकर्  से रेफरɅस, तो 
रेफरɅस का प्रयोग उसी Ǿप मɅ 
िकया जाता है।

िरवसर्, लेिकन
यिद िèथरांक, मोटर 
पोटɅिशयोमीटर, PID, फेल, 
लाèट, जॉिगगं या पैनल 
रेफरɅस से रेफरɅस आता है, तो 
रेफरɅस का प्रयोग उसी Ǿप मɅ 
िकया जाता है।
यिद नेटवकर्  से रेफरɅस, तो 
रेफरɅस की गुणा -1 से की 
जाती है।

फॉरवडर्
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20.22 घुमाने के िलए तैयार 
करɅ

इस मानदंड को 0 पर सेट करने से मोटर घूमना बदं कर देती है 
लेिकन घूमने की अÛय िकसी िèथित को प्रभािवत नहीं करती है। 
मानदंड को वापस 1 पर सेट करने से मोटर दोबारा घूमना शुǾ कर 
देती है।
उदाहरण के िलए इस मानदंड का प्रयोग उपकरण तैयार होने से 
पहले मोटर घूमने को रोकने के िलए िकसी बाहरी उपकरण से 
िसग्नल के साथ िकया जा सकता है।
जब यह मानदंड 0 (मोटर का घूमना अक्षम होता है) हो, मानदंड 
06.16 ड्राइव èटेटस शÞद 1 की िबट 13 0 पर सेट होती है।

चयिनत

चयिनत नहीं 0 (हमेशा ऑफ)। 0
चयिनत 1 (हमेशा ऑन)। 1
DI1 िडिजटल इनपुट DI1 (10.02 DI िवलंिबत िèथित ,िबट 0)। 2
DI2 िडिजटल इनपुट DI2 (10.02 DI िवलंिबत िèथित, िबट 1). 3
DI3 िडिजटल इनपुट DI3 (10.02 DI िवलंिबत िèथित, िबट 2). 4
DI4 िडिजटल इनपुट DI4 (10.02 DI िवलंिबत िèथित, िबट 3). 5
DI5 िडिजटल इनपुट DI5 (10.02 DI िवलंिबत िèथित, िबट 4). 6
DI6 िडिजटल इनपुट DI6 (10.02 DI िवलंिबत िèथित, िबट 5). 7
टाइàड फंक्शन 1 34.01 समयबɮध फंक्शÛस èटेटस का िबट 0 (पçृठ 211 देखɅ). 18
टाइàड फंक्शन 2 34.01 समयबɮध फंक्शÛस èटेटस का िबट 1 (पçृठ 211 देखɅ). 19
टाइàड फंक्शन 3 34.01 समयबɮध फंक्शÛस èटेटस का िबट 2 (पçृठ 211 देखɅ). 20
सुपरिवज़न 1 32.01 सुपरिवज़न èटेटस का िबट 0 (पçृठ 205 देखɅ). 24
सुपरिवज़न 2 32.01 सुपरिवज़न èटेटस का िबट 1 (पçृठ 205 देखɅ). 25
सुपरिवज़न 3 32.01 सुपरिवज़न èटेटस का िबट 2 (पçृठ 205 देखɅ). 26
अÛय [िबट] İोत चयन (शÞद और संिक्षÜत नाम पçृठ 120 पर देखɅ). -

20.25 जॉिगगं तैयार जॉग सक्षम िसग्नल के िलए İोत का चयन करता है।
(जॉिगगं एिक्टवेशन िसग्नलɉ के िलए İोतɉ का चयन मानदंड 
20.26 जॉिगगं 1 èटाटर् सोसर् और 20.27 जॉिगगं 2 èटाटर् 
सोसर्ɮवारा िकया जाता है।)
1 = जॉिगगं सक्षम है।
0 = जॉिगगं अक्षम है।
नोɪस: 
जॉिगगं केवल वेक्टर िनयंत्रण मोड मɅ समिथर्त है।
जॉिगगं केवल तभी सक्षम हो सकती है जब बाहरी िनयंत्रण èथान से 
कोई èटाटर् कमांड सिक्रय नहीं हो। दसूरी ओर, यिद जॉिगगं पहले से 
सक्षम हो, तो ड्राइव को बाहरी िनयंत्रण èथान से शुǾ नहीं िकया जा 
सकता है (फीãडबस के माÚयम से इिÛचंग कमांड के अलावा)।
अनुभाग देखɅ रश कंट्रोल (पçृठ 54)।

चयिनत नहीं

चयिनत नहीं 0. 0
चयिनत 1. 1
DI1 िडिजटल इनपुट DI1 (10.02 DI िवलंिबत िèथित ,िबट 0)। 2
DI2 िडिजटल इनपुट DI2 (10.02 DI िवलंिबत िèथित, िबट 1). 3
DI3 िडिजटल इनपुट DI3 (10.02 DI िवलंिबत िèथित, िबट 2). 4
DI4 िडिजटल इनपुट DI4 (10.02 DI िवलंिबत िèथित, िबट 3). 5
DI5 िडिजटल इनपुट DI5 (10.02 DI िवलंिबत िèथित, िबट 4). 6
DI6 िडिजटल इनपुट DI6 (10.02 DI िवलंिबत िèथित, िबट 5). 7
टाइàड फंक्शन 1 34.01 समयबɮध फंक्शÛस èटेटस का िबट 0 (पçृठ 211 देखɅ). 18
टाइàड फंक्शन 2 34.01 समयबɮध फंक्शÛस èटेटस का िबट 1 (पçृठ 211 देखɅ). 19
टाइàड फंक्शन 3 34.01 समयबɮध फंक्शÛस èटेटस का िबट 2 (पçृठ 211 देखɅ). 20
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सुपरिवज़न 1 32.01 सुपरिवज़न èटेटस का िबट 0 (पçृठ 205 देखɅ). 24
सुपरिवज़न 2 32.01 सुपरिवज़न èटेटस का िबट 1 (पçृठ 205 देखɅ). 25
सुपरिवज़न 3 32.01 सुपरिवज़न èटेटस का िबट 2 (पçृठ 205 देखɅ). 26
अÛय [िबट] İोत चयन (शÞद और संिक्षÜत नाम पçृठ 120 पर देखɅ). -

20.26 जॉिगगं 1 èटाटर् सोसर् यिद मानदंड 20.25 जॉिगगं तैयार ɮवारा सक्षम िकया गया हो, तो 
जॉिगगं फंक्शन 1 के सिक्रयण के िलए İोत का चयन करता है। 
(जॉिगगं फंक्शन 1 को मानदंड 20.25  पर Úयान िदए िबना 
फीãडबस के माÚयम से भी सिक्रय िकया जा सकता है।)
1 = जॉिगगं 1 सिक्रय।
नोɪस:
जॉिगगं केवल वेक्टर िनयंत्रण मोड मɅ समिथर्त है।
यिद जॉिगगं 1 और 2 दोनɉ सिक्रय हɉ, तो जो पहले सिक्रय हुआ था 
उसे प्राथिमकता िमलती है।
ड्राइव के चालू रहते हुए इस मानदंड को बदला नहीं जा सकता है।

चयिनत नहीं

चयिनत नहीं 0. 0
चयिनत 1. 1
DI1 िडिजटल इनपुट DI1 (10.02 DI िवलंिबत िèथित ,िबट 0)। 2
DI2 िडिजटल इनपुट DI2 (10.02 DI िवलंिबत िèथित, िबट 1). 3
DI3 िडिजटल इनपुट DI3 (10.02 DI िवलंिबत िèथित, िबट 2). 4
DI4 िडिजटल इनपुट DI4 (10.02 DI िवलंिबत िèथित, िबट 3). 5
DI5 िडिजटल इनपुट DI5 (10.02 DI िवलंिबत िèथित, िबट 4). 6
DI6 िडिजटल इनपुट DI6 (10.02 DI िवलंिबत िèथित, िबट 5). 7
टाइàड फंक्शन 1 34.01 समयबɮध फंक्शÛस èटेटस का िबट 0 (पçृठ 211 देखɅ). 18
टाइàड फंक्शन 2 34.01 समयबɮध फंक्शÛस èटेटस का िबट 1 (पçृठ 211 देखɅ). 19
टाइàड फंक्शन 3 34.01 समयबɮध फंक्शÛस èटेटस का िबट 2 (पçृठ 211 देखɅ). 20
सुपरिवज़न 1 32.01 सुपरिवज़न èटेटस का िबट 0 (पçृठ 205 देखɅ). 24
सुपरिवज़न 2 32.01 सुपरिवज़न èटेटस का िबट 1 (पçृठ 205 देखɅ). 25
सुपरिवज़न 3 32.01 सुपरिवज़न èटेटस का िबट 2 (पçृठ 205 देखɅ). 26
अÛय [िबट] İोत चयन (शÞद और संिक्षÜत नाम पçृठ 120 पर देखɅ). -

20.27 जॉिगगं 2 èटाटर् सोसर् यिद मानदंड 20.25 जॉिगगं तैयार ɮवारा सक्षम िकया गया हो, तो 
जॉिगगं फंक्शन 2 के सिक्रयण के िलए İोत का चयन करता है। 
(जॉिगगं फंक्शन 2 को मानदंड 20.25  पर Úयान िदए िबना 
फीãडबस के माÚयम से भी सिक्रय िकया जा सकता है।)
1 = जॉिगगं 2 सिक्रय।
चयन के िलए, मानदंड 20.26 जॉिगगं 1 èटाटर् सोसर्देखɅ।
नोɪस:
जॉिगगं केवल वेक्टर िनयंत्रण मोड मɅ समिथर्त है।
यिद जॉिगगं 1 और 2 दोनɉ सिक्रय हɉ, तो जो पहले सिक्रय हुआ था 
उसे प्राथिमकता िमलती है।
ड्राइव के चालू रहते हुए इस मानदंड को बदला नहीं जा सकता है।

चयिनत नहीं

संख्या नाम/मान िववरण Def/FbEq16
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2121 èटाटर्/èटॉप मोड èटाटर् और èटॉप मोड; इमरजɅसी èटॉप मोड और िसग्नल İोत 
चयन; DC मैग्नेटाइज़ेशन सेिटगं।

21.01 èटाटर् मोड èकेलर मोटर िनयंत्रण मोड के िलए मोटर èटाटर् फंक्शन का चयन 
करता है, यानी जब 99.04 मोटर िनयंत्रण मोड को वेक्टर पर सेट 
िकया जाता है।
नोɪस:
èकेलर मोटर िनयंत्रण मोड के िलए èटाटर् फंक्शन का चयन मानदंड 
21.19 èकेलर èटाटर् मोडɮवारा िकया जाता है।
DC मैग्नेटाइिजंग चुने जाने पर (तेज़ या िèथर समय) घूमने वाली 
मोटर को शुǾ करना संभव नहीं होता है।
èथायी मैग्नेट मोटरɉ के साथ, ऑटोमैिटक èटाटर् मोड का प्रयोग 
िकया जाना चािहए।
ड्राइव के चालू रहते हुए इस मानदंड को बदला नहीं जा सकता है।
अनुभाग DC मैग्नेटाइज़ेशन भी देखɅ।(पçृठ 51).

ऑटोमैिटक

तेज़ ड्राइव मोटर को प्री-मैग्नेटाइज कर देती है उसके आरंभ होने से 
पहले। प्री-मैग्नेटाइज समय अपने आप िनधार्िरत िकया जाता है, जो 
मोटर पर िनभर्र करते हुए सामाÛयतः 200 ms से 2 सेकंड होता है। 
इस मोड का चयन तब करना चािहए यिद हाई-ब्रेक-अवे टॉकर्  की 
आवæयकता हो।

0

िèथर समय ड्राइव मोटर को प्री-मैग्नेटाइज कर देती है उसके आरंभ होने से 
पहले। प्री-मैग्नेटाइज समय मानदंड 21.02 चुंबकीकरण समय ɮवारा 
पिरभािषत िकया जाता है। इस मोड का चयन िकया जाना चािहए 
यिद प्री-मैग्नेटाइज  समय की आवæयकता हो (उदाहरण के िलए 
यिद मोटर को यांित्रक ब्रेक छोड़ने के साथ िसÛक्रोनाइज़ िकया जाना 
हो)। प्री-मैग्नेटाइिजंग समय बहुत लंबा सेट करने पर यह सेिटगं 
सबसे उÍचतम संभव ब्रेक-अवे टॉकर्  की गारंटी भी देती है।

चेतावनी! मोटर मैग्नेटाइज़ेशन के पूरा न होने पर भी ड्राइव 
सेट मैग्नेटाइिजंग समय के गुजरने पर शुǾ हो जाएगी। उन 
अनपु्रयोगɉ मɅ जहां पूणर् ब्रेक-अव ेटॉकर्  अिनवायर् हो, 

सुिनिæचत करɅ िक िèथर मैग्नेटाइिजंग समय उतना लंबा हो तािक 
पूणर् मैग्नेटाइज़ेशन और टॉकर्  के उ×पादन की अनुमित िमल सके।

1

ऑटोमैिटक èवचािलत èटाटर् अिधकतर मामलɉ मɅ मोटर की सवȾ×कृçट शुǽआत 
की गारंटी देती है। इसमɅ āलाइंग èटाटर् फंक्शन (घूमने वाली मोटर 
शुǾ करना) और èवचािलत रीèटाटर् फंक्शन शािमल होता है। ड्राइव 
मोटर िनयंत्रण प्रोग्राम मोटर की Ýलक्स के साथ-साथ यांित्रक 
अवèथा की पहचान करता है और सभी पिरिèथितयɉ मɅ तुरंत मोटर 
आरंभ करता है।
Úयान दɅ: यिद मानदंड 99.04 मोटर िनयंत्रण मोड èकेलर पर सेट 
हो, तो कोई āलाइंग èटाटर् या èवचािलत रीèटाटर् संभव नहीं जब 
तक िक मानदंड 21.19 èकेलर èटाटर् मोड ऑटोमैिटकपर सेट नहीं 
हो जाता।

2

संख्या नाम/मान िववरण Def/FbEq16
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21.02 चुंबकीकरण समय प्री-मैग्नेटाइज़ेशन समय को पिरभािषत करता है जब
मानदंड 21.01 èटाटर् मोड  िèथर समय  (वेक्टर मोटर िनयंत्रण 
मोड मɅ) पर सेट िकया जाता है, या
मानदंड 21.19 èकेलर èटाटर् मोड  िèथर समय (èकेलर मोटर 
िनयंत्रण मोड मɅ) पर सेट िकया जाता है।
èटाटर् कमांड के बाद, ड्राइव िनधार्िरत समय के िलए मोटर को 
èवचािलत Ǿप से प्रीमैग्नेटाइज करती है। पूणर् मैग्नेटाइिजंग 
सुिनिæचत करने के िलए, इस मानदंड को रोटर समय िèथरांक के 
मान के बराबर, या उससे ऊंचा रखɅ। यिद पता नहीं हो, तो नीचे 
तािलका मɅ िदए गए अंगूठे के िनयम मान का प्रयोग करɅ:

Úयान दɅ: ड्राइव के चालू रहते हुए इस मानदंड को बदला नहीं जा 
सकता है।

500 

0...10000 ms िèथर DC मैग्नेटाइिजंग समय। 1 = 1
21.03 èटॉप मोड èटॉप कमांड प्राÜत होने पर मोटर बंद करने के तरीके का चयन 

करता है।
Ýलक्स ब्रेिकंग के चयन ɮवारा अितिरक्त ब्रिेकंग संभव है (मानदंड 
97.05 Ýलक्स ब्रेिकंगदेखɅ)।

कोèट

कोèट ड्राइव के आउटपुट सेमीकंडक्टर िèवच ऑफ कर बंद करɅ। मोटर 
धीरे-धीरे बंद हो जाती है।

चेतावनी! यिद कोई यांित्रक ब्रके प्रयुक्त की जाती है, तो 
सुिनिæचत करɅ िक कोिèटंग सवार ड्राइव को रोकना सुरिक्षत 
हो।

0

रैàप एिक्टव डीएक्सेलेरेशन रैàप के साथ-साथ बंद करɅ। पçृठ 177  पर 
या पçृठ 186  पर  मानदंड समूह 23 गित रेफरɅस रैàप 28 
फ्रीक्वɅसी रेफरɅस चेन देखɅ।

1

21.04 इमरजɅसी èटॉप मोड इमरजɅसी èटॉप कमांड प्राÜत होने पर मोटर बंद करने के तरीके का 
चयन करता है।
इमरजɅसी èटॉप िसग्नल के İोत का चयन मानदंड 21.05 इमरजɅसी 
èटॉप सोसर् ɮवारा िकया जाता है।

रैàप èटॉप 
(Off1)

रैàप èटॉप (Off1) ड्राइव चलने के साथ:
1 = सामाÛय ऑपरेशन
0 = िवशेष रेफरɅस टाइप के िलए पिरभािषत मानक डीसेलेरेशन रैàप 
के साथ-साथ सामाÛय èटॉप (अनुभाग रश कंट्रोल [पçृठ 54] देखɅ)। 
ड्राइव के बंद होने के बाद, इमरजɅसी èटॉप िसग्नल हटा कर और 
èटाटर् िसग्नल को 0 से 1 पर बदलते हुए उसे दोबारा èटाटर् िकया 
जा सकता है।
ड्राइव बंद होने के साथ:
1 = शुǾ करने की अनुमित
0 = शुǾ करन ेकी अनुमित नहीं

0

कोèट èटॉप (Off2) ड्राइव चलने के साथ:
1 = सामाÛय ऑपरेशन
0 = कोिèटंग ɮवारा बंद करɅ। èटाटर् इंटरलॉक िसग्नल पनुèथार्िपत 
कर और èटाटर् िसग्नल को 0 से 1 पर बदलते हुए ड्राइव को दोबारा 
èटाटर् िकया जा सकता है।
ड्राइव बदं होने के साथ:
1 = शुǾ करने की अनुमित
0 = शुǾ करने की अनुमित नहीं

1

संख्या नाम/मान िववरण Def/FbEq16

मोटर रेटेड पॉवर िèथर मैग्नेटाइिजंग समय
< 1 kW > 50 से 100 ms
1 से 10 kW > 100 से 200 ms
10 से 200 kW > 200 से 1000 ms
200 से 1000 kW > 1000 से 2000 ms
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इमरजɅसी रैàप èटॉप 
(Off3)

ड्राइव चलने के साथ:
1 = सामाÛय ऑपरेशन
0 = मानदंड 23.23 इमरजɅसी èटॉप समय ɮवार अपिरभािषत 
इमरजɅसी èटॉप रैàप के साथ-साथ रैिàपंग ɮवारा बदं करɅ। ड्राइव के 
बंद होने के बाद, इमरजɅसी èटॉप िसग्नल हटा कर और èटाटर् 
िसग्नल को 0 से 1 पर बदलते हुए उसे दोबारा èटाटर् िकया जा 
सकता है।
ड्राइव बंद होने के साथ:
1 = शुǾ करने की अनुमित
0 = शुǾ करने की अनुमित नहीं

2

21.05 इमरजɅसी èटॉप सोसर् इमरजɅसी èटॉप िसग्नल के İोत का चयन करता है। èटॉप मोड का 
चयन मानदंड 21.04 इमरजɅसी èटॉप मोड ɮवारा िकया जाता है।
0 = इमरजɅसी èटॉप सिक्रय
1 = सामाÛय ऑपरेशन
Úयान दɅ: ड्राइव के चालू रहते हुए इस मानदंड को बदला नहीं जा 
सकता है।

िनिçक्रय (सही)

सिक्रय (गलत) 0. 0
िनिçक्रय (सही) 1. 1
DI1 िडिजटल इनपुट DI1 (10.02 DI िवलंिबत िèथित ,िबट 0)। 3
DI2 िडिजटल इनपुट DI2 (10.02 DI िवलंिबत िèथित, िबट 1). 4
DI3 िडिजटल इनपुट DI3 (10.02 DI िवलंिबत िèथित, िबट 2). 5
DI4 िडिजटल इनपुट DI4 (10.02 DI िवलंिबत िèथित, िबट 3). 6
DI5 िडिजटल इनपुट DI5 (10.02 DI िवलंिबत िèथित, िबट 4). 7
DI6 िडिजटल इनपुट DI6 (10.02 DI िवलंिबत िèथित, िबट 5). 8
अÛय [िबट] İोत चयन (शÞद और संिक्षÜत नाम पçृठ 120 पर  देखɅ). -

21.06 शूÛय गित सीमा शूÛय गित सीमा पिरभािषत करता है। मोटर èपीड रैàप के साथ-
साथ
बंद की जाती है (जब रैàप èटॉप चुना जाता है या इमरजɅसी èटॉप
समय का प्रयोग िकया जाता है) जब तक िक पिरभािषत शूÛय गित 
सीमा तक नहीं
पहँुच जाते। शूÛय गित िवलàब के बाद, मोटर धीरे-धीरे
बंद हो जाती है।

30.00 rpm

0.00...30000.00
rpm

शूÛय गित सीमा मानदंड  देखɅ
46.01

संख्या नाम/मान िववरण Def/FbEq16
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21.07 शूÛय गित देरी शूÛय गित िवलàब फंक्शन के िलए िवलàब को पिरभािषत करता है। 
यह फंक्शन उन अनुप्रयोगɉ मɅ उपयोगी होता है जहां आसान और 
तेज़ रीèटािटर्ंग आवæयक होती है। िवलàब के दौरान, ड्राइव को 
सटीकता से रोटर की िèथित पता होती है।

0 ms

िबना शूÛय गित िवलàब के:
ड्राइव को èटॉप कमांड प्राÜत होता है और रैàप के साथ-साथ गित 
कम हो जाती है। जब वाèतिवक मोटर गित मानदंड 21.06 शूÛय 
गित सीमा  के मान से नीचे चली जाती है, तो इनवटर्र मॉɬयलूेशन 
बंद हो जाता है और मोटर धीरे-धीरे ǽक जाती है।

शूÛय गित िवलàब के साथ:
ड्राइव को èटॉप कमांड प्राÜत होता है और रैàप के साथ-साथ गित 
कम हो जाती है। जब वाèतिवक मोटर गित मानदंड 21.06 शूÛय 
गित सीमा के मान के नीचे पहँुच जाती है, तो शÛूय गित िवलàब 
फंक्शन सिक्रय हो जाता है। िवलàब के दौरान फंक्शन गित िनयंत्रक 
को सजीव रखता है: इनवटर्र मॉɬयलूेट करता है, मोटर मैग्नेटाइज 
हो जाती है और ड्राइव तेज़ी से रीèटाटर् होने के िलए तैयार हो जाती 
है। उदाहरण के िलए शूÛय गित िवलàब का प्रयोग जॉिगगं फंक्शन 
के साथ िकया जा सकता है।

0...30000 ms शूÛय गित देरी 1 = 1

संख्या नाम/मान िववरण Def/FbEq16

गित िनयंत्रक िèवच ऑफ कर 
िदया गया: मोटर धीरे-धीरे बंद हो 
जाती है।

21.06 शूÛय गित सीमा

गित

समय

गित िनयंत्रक सिक्रय रहता है। 
मोटर की गित को कम कर 
वाèतिवक शूÛय गित तक लाया 
जाता है।

21.06 शÛूय गित सीमा

गित

समयिवलंब
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21.08 DC करंट कंट्रोल DC होãड और पोèट-मैग्नेटाइज़ेशन फंक्शन सिक्रय/िनिçक्रय करता 
है। अनुभाग देखɅ DC मैग्नेटाइज़ेशन (पçृठ 51)।
Úयान दɅ: DC मैग्नेटाइज़ेशन से मोटर गमर् हो जाती है। उन 
अनुप्रयोगɉ मɅ जहां DC मैग्नेटाइज़ेशन के िलए लंब ेसमय की 
आवæयकता हो, बाहर से हवादार मोटरɉ का प्रयोग िकया जाना 
चािहए। यिद DC मैग्नेटाइज़ेशन अविध लंबी हो, DC मैग्नेटाइज़ेशन 
मोटर शाÝट को घूमने से रोक सकता यिद मोटर पर िनरंतर भार 
डाला जाए।

0b0000

0b000...0b1111 DC मैग्नेटाइज़ेशन चयन। 1 = 1
21.09 DC होãड èपीड गित िनयंत्रण मोड मɅ DC होãड गित पिरभािषत करता है। मानदंड 

21.08 DC करंट कंट्रोल, और अनुभाग DC होãड देखɅ (पçृठ 51).
5.00 rp

0.00...1000.00 rpm DC होãड èपीड अनुÍछेद 
46.01 देखɅ

21.10 DC करंट रेफरɅस मोटर नॉिमनल करंट के प्रितशत मɅ DC होãड करंट पिरभािषत 
करता है। मानदंड 21.08 DC करंट कंट्रोल, और अनुभाग DC 
मैग्नेटाइज़ेशन देखɅ (पçृठ 51).

30.0

0.0...100.0% DC होãड करंट। 1 = 1
21.11 चुàबकीकरण के बाद 

का समय
उस समय की लंबाई को पिरभािषत करता है जब तक मोटर बंद 
करने के बाद पोèट-मैग्नेटाइज़ेशन सिक्रय हो। मैग्नेटाइज़ेशन करंट 
मानदंड 21.10 DC करंट रेफरɅस ɮवारा पिरभािषत है।
पैरामीटर देखɅ 21.08 DC करंट कंट्रोल।

0 

0...3000 s पोèट-मैग्नेटाइज़ेशन समय। 1 = 1 
21.14 प्री-हीिटगं इनपटु सोसर् मोटर के िलए प्री-हीिटगं िनयंित्रत करने के िलए İोत का चयन 

करता है। प्री-हीिटगं के िलए िèथित 06.21 ड्राइव èटेटस शÞद 3 के 
िबट 2 के Ǿप मɅ िदखाई गई है।
नोɪस: 
हीिटगं फंक्शन आवæयकता रखता है िक STO को िट्रगर नहीं िकया 
जाए। 
हीिटगं फंक्शन के िलए आवæयकता होती है िक ड्राइव मɅ कोई 
खराबी न हो।

बंद

बंद 0. प्री-हीिटगं हमेशा िनिçक्रय रहती है। 0
चालू 1. ड्राइव बंद करने पर प्री-हीिटगं हमेशा सिक्रय रहती है। 1
DI1 िडिजटल इनपुट DI1 (10.02 DI िवलंिबत िèथित ,िबट 0)। 2
DI2 िडिजटल इनपुट DI2 (10.02 DI िवलंिबत िèथित, िबट 1). 3
DI3 िडिजटल इनपुट DI3 (10.02 DI िवलंिबत िèथित, िबट 2). 4
DI4 िडिजटल इनपुट DI4 (10.02 DI िवलंिबत िèथित, िबट 3). 5
DI5 िडिजटल इनपुट DI5 (10.02 DI िवलंिबत िèथित, िबट 4). 6
DI6 िडिजटल इनपुट DI6 (10.02 DI िवलंिबत िèथित, िबट 5). 7
सुपरिवज़न 1 32.01 सुपरिवज़न èटेटस का िबट 0 (पçृठ 205 देखɅ). 8
सुपरिवज़न 2 32.01 सुपरिवज़न èटेटस का िबट 1 (पçृठ 205 देखɅ). 9

संख्या नाम/मान िववरण Def/FbEq16

िबट मूãय
0 1 = DC होãड सक्षम करɅ। अनुभाग देखɅ DC होãड (पçृठ 51 )।

Úयान दɅ: DC होãड फंक्शन का कोई प्रभाव नहीं होता है यिद èटाटर् िसग्नल िèवच ऑफ़ हो।
1 1 = पोèट-मैग्नेटाइज़ेशन सक्षम करɅ। अनुभाग देखɅ सेिटगं्स (पçृठ 52 )।

Úयान दɅ: पोèट-मैग्नेटाइज़ेशन केवल तभी उपलÞध होता है जब रैिàपंग चयिनत èटॉप मोड हो 
(मानदंड 21.03 èटॉप मोड देखɅ)।
Úयान दɅ: पोèट-मैग्नेटाइज़ेशन èकेलर िनयंत्रण के साथ इस समय समिथर्त नहीं है।

2...15 िरज़åडर्
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सुपरिवज़न 3 32.01 सुपरिवज़न èटेटस का िबट 2 (पçृठ 205 देखɅ). 10
टाइàड फंक्शन 1 34.01 समयबɮध फंक्शÛस èटेटस का िबट 0 (पçृठ 211 देखɅ). 11
टाइàड फंक्शन 2 34.01 समयबɮध फंक्शÛस èटेटस का िबट 1 (पçृठ 211 देखɅ). 12
टाइàड फंक्शन 3 34.01 समयबɮध फंक्शÛस èटेटस का िबट 2 (पçृठ 211 देखɅ). 13
अÛय [िबट] İोत चयन (शÞद और संिक्षÜत नाम पçृठ 120 पर  देखɅ). -

21.16 पूवर्-हीिटगं करंट मोटर गमर् करने के िलए प्रयुक्त DC करंट पिरभािषत करता है। 
मान नॉिमनल मोटर करंट के प्रितशत मɅ है।

0.0

0.0...30.0% प्री-हीिटगं करंट। 1 = 1
21.18 ऑटो िरèटाटर् समय èवचािलत रीèटाटर् फंक्शन के प्रयोग से शाटर् सÜलाई पॉवर फेãयर

के बाद मोटर èवचािलत Ǿप से शुǾ की जा सकती है। अनुभाग  
देखɅ
èवचािलत रीèटाटर् (पçृठ 58).
जब यह मानदंड 0.0 सेकंड पर सेट िकया जाता है, तो èवचािलत
रीèटािटर्ंग अक्षम हो जाती है। अÛयथा, मानदंड पॉवर फेãयर की
अिधकतम अविध को पिरभािषत करता है िजसके बाद रीèटाटर् करने 
का
प्रयास िकया जाता है। Úयान दɅ िक इस समय मɅ DC प्रीचािजर्ंग 
िवलàब भी शािमल होता है।

चेतावनी! फंक्शन सिक्रय करने से पहले, सुिनिæचत करɅ िक 
कोई खतरनाक िèथित उ×पÛन न होती हो। यह फंक्शन 
èवचािलत Ǿप से ड्राइव को दोबारा शुǾ करता है और 

सÜलाई ब्रेक के बाद काम जारी रखता है।

10.0 

0.0 s èवचािलत रीèटािटर्ंग अक्षम है। 0
0.1...10.0 s पॉवर फेãयर की अिधकतम अविध। 1 = 1

21.19 èकेलर èटाटर् मोड èकेलर मोटर िनयंत्रण मोड के िलए मोटर èटाटर् फंक्शन का चयन 
करता है, यानी जब 99.04 मोटर िनयंत्रण मोड को èकेलर पर सेट 
िकया जाता है।
नोɪस:
वेक्टर मोटर िनयंत्रण मोड के िलए èटाटर् फंक्शन का चयन मानदंड 
21.01 èटाटर् मोड ɮवारा िकया जाता है।
èथायी मैग्नेट मोटरɉ के साथ, ऑटोमैिटक èटाटर् मोड का प्रयोग 
िकया जाना चािहए।
ड्राइव के चालू रहते हुए इस मानदंड को बदला नहीं जा सकता है।
अनुभाग DC मैग्नेटाइज़ेशन भी देखɅ।(पçृठ 51).

सामाÛय

सामाÛय शूÛय गित से तुरंत आरंभ। 0
िèथर समय ड्राइव मोटर को प्री-मैग्नेटाइज कर देती है उसके आरंभ होने से 

पहले। प्री-मैग्नेटाइज समय मानदंड 21.02 चुंबकीकरण समय ɮवारा 
पिरभािषत िकया जाता है। इस मोड का चयन िकया जाना चािहए 
यिद प्री-मैग्नेटाइज  समय की आवæयकता हो (उदाहरण के िलए 
यिद मोटर को यांित्रक ब्रेक छोड़ने के साथ िसÛक्रोनाइज़ िकया जाना 
हो)। प्री-मैग्नेटाइिजंग समय बहुत लंबा सेट करने पर यह सेिटगं 
सबसे उÍचतम संभव ब्रके-अवे टॉकर्  की गारंटी भी देती है।
Úयान दɅ: इस मोड का प्रयोग घूमने वाली मोटर को शुǾ करने के 
िलए नहीं िकया जा सकता है।

चेतावनी! मोटर मैग्नेटाइज़ेशन के पूरा न होने पर भी ड्राइव 
सेट प्री-मैग्नेटाइिजंग समय के गुजरने पर शुǾ हो जाएगी। 
उन अनुप्रयोगɉ मɅ जहां पणूर् ब्रेक-अवे टॉकर्  अिनवायर् हो, 

सुिनिæचत करɅ िक िèथर मैग्नेटाइिजंग समय उतना लंबा हो तािक 
पूणर् मैग्नेटाइज़ेशन और टॉकर्  के उ×पादन की अनुमित िमल सके।

1

ऑटोमैिटक घूमने वाली मोटर को शुǾ करने के िलए ड्राइव èवचािलत Ǿप से 
सही आउटपुट आविृƣ का चयन करती है। यह āलाइंग èटाटर् के 
िलए उपयोगी है: यिद मोटर पहले से घूम रही हो, तो ड्राइव करंट 
आविृƣ पर आराम से शुǾ हो जाएगी।
Úयान दɅ: मãटीमोटर प्रणािलयɉ मɅ प्रयोग नहीं िकया जा सकता है।

2
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टॉकर्  बूèट ड्राइव मोटर को प्री-मैग्नेटाइज कर देती है उसके आरंभ होने से 
पहले। प्री-मैग्नेटाइज समय मानदंड 21.02 चुंबकीकरण समय ɮवारा 
पिरभािषत िकया जाता है।
टॉकर्  बूèट शुǾ मɅ प्रयोग मɅ लाया जाता है। जब आउटपुट आविृƣ 
20 Hz से ऊपर होती है या जब वह रेफरɅस मान के बराबर होती है 
तो टॉकर्  बूèट बंद िकया जाता है। पैरामीटर देखɅ 21.26 टॉकर्  बूèट 
करंट।
इस मोड का चयन तब करना चािहए यिद हाई-ब्रेक-अवे टॉकर्  की 
आवæयकता हो।
Úयान दɅ: इस मोड का प्रयोग घूमने वाली मोटर को शुǾ करने के 
िलए नहीं िकया जा सकता है।

चेतावनी! मोटर मैग्नेटाइज़ेशन के पूरा न होने पर भी ड्राइव 
सेट प्री-मैग्नेटाइिजंग समय के गुजरने पर शुǾ हो जाएगी। 
उन अनुप्रयोगɉ मɅ जहां पूणर् ब्रेक-अव ेटॉकर्  अिनवायर् हो, 

सुिनिæचत करɅ िक िèथर मैग्नेटाइिजंग समय उतना लंबा हो तािक 
पूणर् मैग्नेटाइज़ेशन और टॉकर्  के उ×पादन की अनुमित िमल सके।

3

ऑटोमैिटक+बèूट टॉकर्  बूèट के साथ èवचािलत èटाटर्।
èवचािलत èटाटर् पहले प्रयोग िकया जाता है और मोटर को 
मैग्नेटाइज़ हो जाती है। यिद गित शूÛय हो, टॉकर्  बूèट का प्रयोग 
िकया जाता है।

4

21.21 DC होãड आविृƣ DC होãड आविृƣ को पिरभािषत करता है, िजसका प्रयोग मानदंड 
21.09 DC होãड èपीड के बजाय िकया जाता है जब मोटर èकेलर 
आविृƣ मोड मɅ होती है। मानदंड 21.08 DC करंट कंट्रोल, और 
अनुभाग DC होãड देखɅ (पçृठ 51 ). 

5.00

0.00...1000.00 Hz DC होãड आविृƣ। 1 = 1
21.22 देरी से èटाटर् शुǾ करने मɅ िवलàब को पिरभािषत करता है। शǾु करने के िलए 

िèथितयɉ के पूरा होने के बाद, ड्राइव िवलàब के समाÜत होने तक 
प्रतीक्षा करती है और तब मोटर आरंभ करती है। िवलàब के दौरान, 
चेतावनी AFE9 शुǾ करने मɅ िवलंब िदखाई जाती है।
शुǾ करने मɅ िवलàब का प्रयोग सभी èटाटर् मोड के साथ िकया जा 
सकता है।

0.00

0.00...60.00 s शुǾ करने मɅ िवलंब 1 = 1
21.26 टॉकर्  बूèट करंट टॉकर्  बूèट के दौरान आपूितर् िकया गया अिधकतम करंट।

केवल èथायी मैग्नेट िसकं्रोनस मोटरɉ के िलए प्रयुक्त िकया जा 
सकता है।

100.0

15.0...300.0% मान नॉिमनल मोटर करंट के प्रितशत मɅ है। 1 = 1
21.30 गित पूिरत èटॉप मोड ड्राइव बंद करने के िलए प्रयुक्त तरीके का चयन करता है। अनुभाग  

भी देखɅ। गित पूिरत èटॉप (पçृठ 57).
गित पिूरत èटॉप केवल तभी सिक्रय होता है यिद
ऑपरेशन मोड टॉकर्  नहीं हो, और
मानदंड 21.03 èटॉप मोड रैàप हो, या
मानदंड 20.11 èटॉप मोड सक्षम करɅ चलाएं  रैàप है (यिद चालू 
सक्षम गायब हो)।

बंद

बंद मानदंड21.03 èटॉप मोड, अनुसार बंद करɅ, कोई गित पूिरत èटॉप 
नहीं।

0

गित पूिरत फॉरवडर् यिद घूमने की िदशा आगे की ओर हो, तो गित पूरक का प्रयोग 
िèथर दरूी पर ब्रेक लगाने के िलए िकया जाता है। गित मɅ अंतर 
(प्रयुक्त गित और अिधकतम गित के बीच) की क्षितपूित र् रैàप के 
साथ-साथ मोटर बंद करने से पहले मौजूदा गित पर ड्राइव चला कर 
की जाती है।
यिद घूमने की िदशा पीछे की ओर हो, तो ड्राइव को रैàप के साथ-
साथ बंद िकया जाता है।

1
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गित पूिरत िरवसर् यिद घूमने की िदशा पीछे की ओर हो, तो गित पूरक का प्रयोग 
िèथर दरूी पर ब्रेक लगाने के िलए िकया जाता है। गित मɅ अंतर 
(प्रयुक्त गित और अिधकतम गित के बीच) की क्षितपूित र् रैàप के 
साथ-साथ मोटर बदं करने से पहले मौजूदा गित पर ड्राइव चला कर 
की जाती है। 
यिद घूमने की िदशा आगे की ओर हो, तो ड्राइव को रैàप के साथ-
साथ बदं िकया जाता है।

2

गित पूिरत बाईपोलर घूमने की िदशा के बावजूद, गित पूरक का प्रयोग िèथर दरूी पर ब्रके 
लगाने के िलए िकया जाता है। गित मɅ अंतर (प्रयुक्त गित और 
अिधकतम गित के बीच) की क्षितपूित र् रैàप के साथ-साथ मोटर बंद 
करने से पहले मौजूदा गित पर ड्राइव चला कर की जाती है।

3

21.31 गित पूिरत èटॉप देरी यह िवलàब अिधकतम गित से ǽकने के दौरान तय की गई कुल 
दरूी मɅ दरूी जोड़ता है। इसका प्रयोग आवæयकताओं को पूरा करन ेके 
िलए दरूी को एडजèट करने के िलए िकया जाता है तािक तय की 
गई दरूी का िनधार्रण केवल डीसेलेरेशन रेट से नहीं िकया जाए।

0.00

0.00...1000.00 s गित िवलàब 1 = 1
21.32 गित पूिरत èटॉप 

सीमा
यह मानदंड एक गित सीमा तय करता है िजसके नीचे गित पूिरत 
èटॉप िवशेषता अक्षम होती है। इस गित क्षेत्र मɅ, गित पूिरत èटॉप 
का प्रयास नहीं िकया जाता है और ड्राइव रैàप िवकãप का प्रयोग 
कर सामाÛय Ǿप से बंद हो जाती है।

10%

0...100% मोटर नॉिमनल गित के प्रितशत के Ǿप मɅ गित सीमा। 1 = 1%
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2222 गित रेफरɅस चयन गित रेफरɅस चयन; मोटर पोटɅिशयोमीटर सेिटगं।
पçृठ 386...390  पर िनयंत्रण चेन आरेख देखɅ।

22.11 Ext1 गित रेफरɅस1 Ext1 गित रेफरɅस İोत 1 का चयन करता है।
दो िसग्नल İोत इस मानदंड और 22.12 Ext1 गित रेफरɅस2 ɮवारा 
पिरभािषत िकए जा सकते हɇ। दो िसग्नलɉ पर प्रयोग िकया गया 
एक गिणतीय फंक्शन (22.13 Ext1 गित फंक्शन) Ext1 रेफरɅस 
(नीचे िचत्र मɅ A) का िनमार्ण करता है। 
19.11 Ext1/Ext2 चयन ɮवारा चयिनत िडिजटल İोत का प्रयोग 
मानदंड 22.18 Ext2 गित रेफरɅस1, 22.19  Ext2 गित रेफरɅस2 
और 22.20 Ext2 गित फंक्शन  ɮवारा पिरभािषत Ext1 रेफरɅस 
और उसके अनुǾपी Ext2 रेफरɅस के बीच िèवच करने के िलए िकया 
जा सकता है (नीचे िचत्र मɅ B)। 

AI1 èकेãड

शूÛय कोई नहीं. 0
AI1 èकेãड 12.12 AI1 èकेãड मान (पçृठ 142 देखɅ). 1
AI2 èकेãड 12.22 AI2 èकेãड मान (पçृठ 143 देखɅ). 2
FB A ref1 03.05 FB A रेफरɅस 1 (पçृठ 126 देखɅ). 4
FB A ref2 03.06 FB A रेफरɅस 2 (पçृठ 126 देखɅ). 5
EFB ref1 03.09 EFB रेफरɅस 1 (पçृठ 126  देखɅ). 8
EFB ref2 03.10 EFB रेफरɅस 2 (पçृठ 126  देखɅ). 9
मोटर पोटɅिशयोमीटर 22.80 मोटर पोटेिÛशओमीटर रेफरɅस सिक्रय (मोटर पोटɅिशयोमीटर 

का आउटपुट)।
15
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PID 40.01 प्रोसेस PID वाèतिवक आउटपुट (प्रोसेस PID िनयंत्रक का 
आउटपुट)।

16

फ्रीक्वɅसी इनपुट 11.38 1 वाèतिवक मान मɅ आविृƣ (जब DI5 या DI6 का उपयोग 
आविृƣ इनपटु के Ǿप मɅ िकया जाता है)।

17

कंट्रोल पैनल (रेफरɅस 
सहेजा गया)

èथान के िलए िनयंत्रण प्रणाली ɮवारा सहेजा गया पैनल रेफरɅस 
(03.01 पैनल रेफरɅस, पçृठ 126 देखɅ) जहां कंट्रोल िरटनर् का प्रयोग 
रेफरɅस के Ǿप मɅ िकया जाता है।

18

कंट्रोल पैनल (रेफरɅस 
कॉपी िकया गया)

िपछले िनयंत्रण èथान के िलए पैनल रेफरɅस (03.01 पैनल रेफरɅस, 
पçृठ 126 देखɅ) का प्रयोग रेफरɅस के िलए िकया जाता है जब 
िनयंत्रण èथान बदलता है यिद दो èथानɉ के िलए रेफरɅस एक प्रकार 
के हɉ (उदाहरण के िलए आविृƣ/गित/टॉकर् /PID); अÛयथा, वाèतिवक 
िसग्नल का प्रयोग नए रेफरɅस के Ǿप मɅ िकया जाता है।

19

अÛय İोत चयन (शÞद और संिक्षÜत नाम पçृठ 120 पर  देखɅ). -
22.12 Ext1 गित रेफरɅस2 Ext1 गित रेफरɅस İोत 2 का चयन करता है।

चयन, और रेफरɅस İोत चयन के आरेख के िलए, मानदंड 22.11 
Ext1 गित रेफरɅस1 देखɅ।

शूÛय

22.13 Ext1 गित फंक्शन मानदंड 22.11 Ext1 गित रेफरɅस1 और 22.12 Ext1 गित रेफरɅस2  
ɮवारा चयिनत रेफरɅस İोतɉ के बीच गिणतीय फंक्शन का चयन 
करता है। 22.11 Ext1 गित रेफरɅस1 पर आरेख देखɅ।

Ref1

Ref1 22.11 Ext1 गित रेफरɅस1 ɮवारा चयिनत िसग्नल का प्रयोग गित 
रेफरɅस 1 के Ǿप मɅ िकया जाता है (कोई फंक्शन लागू नहीं िकया 
जाता है)।

0

जोड़Ʌ (ref1 + ref2) रेफरɅस İोतɉ के योग का प्रयोग गित रेफरɅस 1 के Ǿप मɅ िकया 
जाता है।

1

घटाएं (ref1 - ref2) रेफरɅस İोतɉ के घटाव ([22.11 Ext1 गित रेफरɅस1 ] - [22.12 
Ext1 गित रेफरɅस2 ]) का प्रयोग गित रेफरɅस 1 के Ǿप मɅ िकया 
जाता है।

2

Mul (ref1 x  ref2) रेफरɅस İोतɉ के गुणा का प्रयोग गित रेफरɅस 1 के Ǿप मɅ िकया 
जाता है।

3

Ûयूनतम (ref1, ref2) रेफरɅस İोतɉ मɅ से छोटे का प्रयोग गित रेफरɅस 1 के Ǿप मɅ िकया 
जाता है।

4

अिधकतम (ref1, 
ref2)

रेफरɅस İोतɉ मɅ से बड़ ेका प्रयोग गित रेफरɅस 1 के Ǿप मɅ िकया 
जाता है।

5

22.18 Ext2 गित रेफरɅस1 Ext2 गित रेफरɅस İोत 1 का चयन करता है।
दो िसग्नल İोत इस मानदंड और 22.19 Ext2 गित रेफरɅस2ɮवारा 
पिरभािषत िकए जा सकते हɇ। दो िसग्नलɉ पर प्रयोग िकया गया 
एक गिणतीय फंक्शन (22.20 Ext2 गित फंक्शन) Ext2 रेफरɅस का 
िनमार्ण करता है। 28.11 फ्रीक्वɅसी रेफरɅस1 सोसर् पर आरेख देखɅ।

शूÛय

शूÛय कोई नहीं. 0

संख्या नाम/मान िववरण Def/FbEq16

Ext1 -> 
t

रेफरɅस
Ext1 रेफरɅस
Ext2 रेफरɅस
सिक्रय रेफरɅस
िनिçक्रय रेफरɅस

Ext1 -> 

Ext1 रेफरɅस
Ext2 रेफरɅस
सिक्रय रेफरɅस

t िनिçक्रय रेफरɅस

रेफरɅस
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AI1 èकेãड 12.12 AI1 èकेãड मान (पçृठ 142 देखɅ). 1
AI2 èकेãड 12.22 AI2 èकेãड मान (पçृठ 143 देखɅ). 2
FB A ref1 03.05 FB A रेफरɅस 1 (पçृठ 126 देखɅ). 4
FB A ref2 03.06 FB A रेफरɅस 2 (पçृठ 126 देखɅ). 5
EFB ref1 03.09 EFB रेफरɅस 1 (पçृठ 126 देखɅ). 8
EFB ref2 03.10 EFB रेफरɅस 2 (पçृठ 126 देखɅ). 9
मोटर पोटɅिशयोमीटर 22.80 मोटर पोटेिÛशओमीटर रेफरɅस सिक्रय (मोटर पोटɅिशयोमीटर 

का आउटपुट)।
15

PID 40.01 प्रोसेस PID वाèतिवक आउटपुट (प्रोसेस PID िनयंत्रक का 
आउटपुट)।

16

फ्रीक्वɅसी इनपुट 11.38 1 वाèतिवक मान मɅ आविृƣ (जब DI5 या DI6 का उपयोग 
आविृƣ इनपुट के Ǿप मɅ िकया जाता है)।

17

कंट्रोल पैनल (रेफरɅस 
सहेजा गया)

èथान के िलए िनयंत्रण प्रणाली ɮवारा सहेजा गया पैनल रेफरɅस 
(03.01 पैनल रेफरɅस, पçृठ 126 देखɅ) जहां कंट्रोल िरटनर् का प्रयोग 
रेफरɅस के Ǿप मɅ िकया जाता है।

18

कंट्रोल पैनल (रेफरɅस 
कॉपी िकया गया)

िपछले िनयंत्रण èथान के िलए पैनल रेफरɅस (03.01 पैनल रेफरɅस, 
पçृठ 126 देखɅ) का प्रयोग रेफरɅस के िलए िकया जाता है जब 
िनयंत्रण èथान बदलता है यिद दो èथानɉ के िलए रेफरɅस एक प्रकार 
के हɉ (उदाहरण के िलए आविृƣ/गित/टॉकर् /PID); अÛयथा, वाèतिवक 
िसग्नल का प्रयोग नए रेफरɅस के Ǿप मɅ िकया जाता है।

19

अÛय İोत चयन (शÞद और संिक्षÜत नाम पçृठ 120 पर  देखɅ). -
22.19 Ext2 गित रेफरɅस2 Ext2 गित रेफरɅस İोत 2 का चयन करता है।

चयन, और रेफरɅस İोत चयन के आरेख के िलए, मानदंड 22.18 
Ext2 गित रेफरɅस1देखɅ।

शूÛय

22.20 Ext2 गित फंक्शन मानदंड 22.18 Ext2 गित रेफरɅस1 और 22.19 Ext2 गित 
रेफरɅस2ɮवारा चयिनत रेफरɅस İोतɉ के बीच गिणतीय फंक्शन का 
चयन करता है। 22.18 Ext2 गित रेफरɅस1पर आरेख देखɅ।

Ref1

Ref1 Ext2 गित रेफरɅस1 ɮवारा चयिनत िसग्नल का प्रयोग गित रेफरɅस 
1 के Ǿप मɅ िकया जाता है (कोई फंक्शन लागू नहीं िकया जाता है)।

0

जोड़Ʌ (ref1 + ref2) रेफरɅस İोतɉ के योग का प्रयोग गित रेफरɅस 1 के Ǿप मɅ िकया 
जाता है।

1

घटाए ं(ref1 - ref2) रेफरɅस İोतɉ के घटाव ([22.11 Ext1 गित रेफरɅस1 ] - [22.12 
Ext1 गित रेफरɅस2 ]) का प्रयोग गित रेफरɅस 1 के Ǿप मɅ िकया 
जाता है।

2

Mul (ref1 x  ref2) रेफरɅस İोतɉ के गुणा का प्रयोग गित रेफरɅस 1 के Ǿप मɅ िकया 
जाता है।

3

संख्या नाम/मान िववरण Def/FbEq16

Ext1 -> 
t

रेफरɅस
Ext1 रेफरɅस
Ext2 रेफरɅस
सिक्रय रेफरɅस
िनिçक्रय रेफरɅस

Ext1 -> 

Ext1 रेफरɅस
Ext2 रेफरɅस
सिक्रय रेफरɅस

t िनिçक्रय रेफरɅस

रेफरɅस
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Ûयूनतम (ref1, ref2) रेफरɅस İोतɉ मɅ से छोटे का प्रयोग गित रेफरɅस 1 के Ǿप मɅ िकया 
जाता है।

4

अिधकतम (ref1, 
ref2)

रेफरɅस İोतɉ मɅ से बड़ ेका प्रयोग गित रेफरɅस 1 के Ǿप मɅ िकया 
जाता है।

5

22.21 िèथर गित फंक्शन िनधार्िरत करता है िक कैसे िèथर गित का चयन िकया जाता है, 
और यिद घमून ेकी िदशा के िसग्नल पर िèथर गित का प्रयोग 
करते समय िवचार िकया जाना चािहए या नहीं।

0b0001

0b0000...0b1111 िèथर गित कॉिÛफ़गरेशन शÞद। 1 = 1
22.22 िèथर गित sel1 जब मानदंड 22.21 िèथर गित फंक्शन की िबट 0 0 (अलग) के 

बराबर हो, तो एक İोत का चयन करता है जो िक िèथर गित 1 को 
सिक्रय करता है।
जब मानदंड 22.21 िèथर गित फंक्शन की िबट 0 1 (पैक्ड) हो, तो 
यह मानदंड और मानदंड 22.23 िèथर गित sel2 और 22.24 
िèथर गित sel3 तीन İोतɉ का चयन करते हɇ िजनकी िèथितयां 
िनàन Ǿप से िèथर गितयɉ को सिक्रय करती हɇ:

DI3

चयिनत नहीं 0 (हमेशा ऑफ)। 0
चयिनत 1 (हमेशा ऑन)। 1
DI1 िडिजटल इनपुट DI1 (10.02 DI िवलंिबत िèथित ,िबट 0)। 2
DI2 िडिजटल इनपुट DI2 (10.02 DI िवलंिबत िèथित, िबट 1). 3

संख्या नाम/मान िववरण Def/FbEq16

िबट नाम जानकारी
0 िèथर गित मोड 1 = पकै्ड: मानदंड 22.22, 22.23 और 22.24 ɮवारा पिरभािषत तीन İोतɉ के 

प्रयोग से 7 िèथर गित चयन योग्य होती हɇ।
0 = अलग: क्रमशः मानदंड 22.22, 22.23 और 22.24 ɮवारा पिरभािषत İोतɉ 
ɮवारा िèथर गित 1, 2 और 3 अलग से सिक्रय होती है। संघषर् होने पर, छोटी 
संख्या वाली िèथर गित को प्राथिमकता िमलती है।

1 िदशा सक्षम 1 = आरंभ िदशा: िèथर गित के िलए चलने की िदशा का िनधार्रण करने के 
िलए, िèथर
गित सेिटगं (मानदंड 22.26...22.32 ) का िचéन िदशा िसग्नल
ɮवारा गुणा िकया जाता है (फॉरवडर्: +1, िरवसर्: -1). यह
असरदार Ǿप से ड्राइव को (7 फॉरवडर्, 7 िरवसर्) िèथर गित रखने देता है
यिद 22.26...22.32 मɅ सभी मान पॉिजिटव हɉ।

चेतावनी: यिद िदशा िसग्नल िरवसर् हो और सिक्रय िèथर गित नेगेिटव 
हो, तो ड्राइव फॉरवडर् िदशा मɅ चलेगी।

0 = मानदंड के अनुसार: िèथर गित के िलए चलने की िदशा का िनधार्रण
िèथर गित सेिटगं के िचéन ɮवारा िकया जाता है (मानदंड )
22.26...22.32).

2...15 िरज़åडर्

पैरामीटर ɮवारा 
पिरभािषत İोत 
22.22

पैरामीटर ɮवारा 
पिरभािषत İोत 
22.23

पैरामीटर ɮवारा 
पिरभािषत İोत 
22.24

िनरंतर गित सिक्रय

0 0 0 कोई नहीं
1 0 0 िèथर गित 1
0 1 0 िèथर गित 2
1 1 0 िèथर गित 3
0 0 1 िèथर गित 4
1 0 1 िèथर गित 5
0 1 1 िèथर गित 6
1 1 1 िèथर गित 7
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DI3 िडिजटल इनपुट DI3 (10.02 DI िवलंिबत िèथित, िबट 2). 4
DI4 िडिजटल इनपुट DI4 (10.02 DI िवलंिबत िèथित, िबट 3). 5
DI5 िडिजटल इनपुट DI5 (10.02 DI िवलंिबत िèथित, िबट 4). 6
DI6 िडिजटल इनपुट DI6 (10.02 DI िवलंिबत िèथित, िबट 5). 7
टाइàड फंक्शन 1 34.01 समयबɮध फंक्शÛस èटेटस का िबट 0 (पçृठ 211 देखɅ). 18
टाइàड फंक्शन 2 34.01 समयबɮध फंक्शÛस èटेटस का िबट 1 (पçृठ 211 देखɅ). 19
टाइàड फंक्शन 3 34.01 समयबɮध फंक्शÛस èटेटस का िबट 2 (पçृठ 211 देखɅ). 20
सुपरिवज़न 1 32.01 सुपरिवज़न èटेटस का िबट 0 (पçृठ 205 देखɅ). 24
सुपरिवज़न 2 32.01 सुपरिवज़न èटेटस का िबट 1 (पçृठ 205 देखɅ). 25
सुपरिवज़न 3 32.01 सुपरिवज़न èटेटस का िबट 2 (पçृठ 205 देखɅ). 26
अÛय [िबट] İोत चयन (शÞद और संिक्षÜत नाम पçृठ 120 पर  देखɅ). -

22.23 िèथर गित sel2 जब मानदंड 22.21 िèथर गित फंक्शन की िबट 0 0 (अलग) के 
बराबर हो, तो एक İोत का चयन करता है जो िक िèथर गित 2 को 
सिक्रय करता है।
जब मानदंड 22.21 िèथर गित फंक्शन की िबट 0 1 (पैक्ड) हो, तो 
यह मानदंड और मानदंड 22.22 िèथर गित sel1 और 22.24 
िèथर गित sel3 तीन İोतɉ का चयन करते हɇ िजनका िक प्रयोग 
िèथर गितयɉ को सिक्रय करने के िलए िकया जाता है। मानदंड 
22.22 िèथर गित sel1 मɅ तािलका देखɅ।
चयन के िलए, मानदंड 22.22 िèथर गित sel1देखɅ।

DI4

22.24 िèथर गित sel3 जब मानदंड 22.21 िèथर गित फंक्शन की िबट 0 0 (अलग) के 
बराबर हो, तो एक İोत का चयन करता है जो िक िèथर गित 3 को 
सिक्रय करता है।
जब मानदंड 22.21 िèथर गित फंक्शन की िबट 0 1 (पैक्ड) हो, तो 
यह मानदंड और मानदंड 22.22 िèथर गित sel1 और 22.23 
िèथर गित sel2 तीन İोतɉ का चयन करते हɇ िजनका िक प्रयोग 
िèथर गितयɉ को सिक्रय करने के िलए िकया जाता है। मानदंड 
22.22 िèथर गित sel1 मɅ तािलका देखɅ।
चयन के िलए, मानदंड 22.22 िèथर गित sel1देखɅ।

चयिनत नहीं

22.26 िèथर गित 1 िèथर गित 1 को पिरभािषत करता है (वह गित िजस पर मोटर 
घूमेगी जब िèथर गित 1 का चयन िकया जाता है)।

300.00 

-30000.00... 
30000.00 rpm

िèथर गित 1 अनुÍछेद 
46.01 देखɅ

22.27 िèथर गित 2 िèथर गित 2 को पिरभािषत करता है। 600.00 
-30000.00... 
30000.00 rpm

िèथर गित 2 अनुÍछेद 
46.01 देखɅ

22.28 िèथर गित 3 िèथर गित 3 को पिरभािषत करता है। 900.00
-30000.00... 
30000.00 rpm

िèथर गित 3 अनुÍछेद 
46.01 देखɅ

22.29 िèथर गित 4 िèथर गित 4 को पिरभािषत करता है। 1200.00 
-30000.00... 
30000.00 rpm

िèथर गित 4 अनुÍछेद 
46.01 देखɅ

22.30 िèथर गित 5 िèथर गित 5 को पिरभािषत करता है। 1500.00
-30000.00... 
30000.00 rpm

िèथर गित 5 अनुÍछेद 
46.01 देखɅ

22.31 िèथर गित 6 िèथर गित 6 को पिरभािषत करता है। 2400.00
-30000.00... 
30000.00 rpm

िèथर गित 6 अनुÍछेद 
46.01 देखɅ
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22.32 िèथर गित 7 िèथर गित 7 को पिरभािषत करता है। 3000.00 
-30000.00... 
30000.00 rpm

िèथर गित 7 अनुÍछेद 
46.01 देखɅ

22.41 गित रेफरɅस सुरिक्षत सुरिक्षत गित रेफरɅस मान को पिरभािषत करता है िजसका िक 
प्रयोग पयर्वेक्षण फंक्शनɉ के साथ िकया जाता है जैसे िक
12.03 AI सुपरिवज़न फंक्शन
49.05 संचार क्षित एक्शन
50.02 FBA A संचार हािन फंक्शन.

0.00

-30000.00... 
30000.00 rpm

सुरिक्षत गित िरŉɅ स अनुÍछेद 
46.01 देखɅ

22.42 जॉिगगं 1 रेफरɅस जॉिगगं फंक्शन 1 के िलए गित रेफरɅस पिरभािषत करता है। जॉिगगं 
पर अिधक जानकारी के िलए, पçृठ 54  देखɅ।

0.00 

-30000.00... 
30000.00 rpm

जॉिगगं फंक्शन 1 के िलए गित रेफरɅस। अनुÍछेद 
46.01 देखɅ

22.43 जॉिगगं 2 रेफरɅस जॉिगगं फंक्शन 2 के िलए गित रेफरɅस पिरभािषत करता है। जॉिगगं 
पर अिधक जानकारी के िलए, पçृठ 54  देखɅ।

0.00 

-30000.00... 
30000.00 rpm

जॉिगगं फंक्शन 2 के िलए गित रेफरɅस। अनुÍछेद 
46.01 देखɅ

22.51 मह×वपूणर् गित 
फंक्शन

मह×वपूणर् गित फंक्शन सक्षम/अक्षम करता है। साथ ही िनधार्िरत 
करता है यिद िविनिदर्çट सीमाएं घूमने वाली ãदोनɉ िदशाओं मɅ 
प्रभावी हɇ या नहीं।
अनुभाग क्रांितक गित/ŉीक्वɅसी भी देखɅ।(पçृठ 36).

0b0000

0b000...0b1111 मह×वपूणर् गित कॉिÛफ़गरेशन शÞद। 1 = 1
22.52 क्रांितक गित 1 िनàन मह×वपूणर् गित सीमा 1 के िलए िनàन सीमा को पिरभािषत करता 

है।
Úयान दɅ: यह मान 22.53 क्रांितक गित 1 उÍच के मान से कम या 
बराबर होना चािहए।

0.00 

-30000.00... 
30000.00 rpm

मह×वपूणर् गित 1 के िलए िनàन सीमा अनुÍछेद 
46.01 देखɅ

22.53 क्रांितक गित 1 उÍच मह×वपूणर् गित सीमा 1 के िलए उÍच सीमा को पिरभािषत करता 
है।
Úयान दɅ: यह मान 22.52 क्रांितक गित 1 िनàन के मान से Ïयादा 
या बराबर होना चािहए।

0.00 

-30000.00... 
30000.00 rpm

मह×वपूणर् गित 1 के िलए उÍच सीमा अनुÍछेद 
46.01 देखɅ

22.54 क्रांितक गित 2 िनàन मह×वपूणर् गित सीमा 2 के िलए िनàन सीमा को पिरभािषत करता 
है।
Úयान दɅ: यह मान 22.55 क्रांितक गित 2 उÍच के मान से कम या 
बराबर होना चािहए।

0.00 

-30000.00... 
30000.00 rpm

मह×वपूणर् गित 2 के िलए िनàन सीमा अनुÍछेद 
46.01 देखɅ

संख्या नाम/मान िववरण Def/FbEq16

िबट नाम जानकारी
0 सक्षम करɅ 1 = सक्षम; मह×वपूणर् गित सक्षम।

0 = अक्षम: मह×वपूणर् गित अक्षम।
1 साइन मोड 1 = िचिéनत: मानदंड 22.52...22.57 के िचéन Úयान मɅ नहीं रखे गए हɇ।

0 = पूणर्: मानदंड 22.52...22.57 पूणर् मान के Ǿप मɅ संचािलत िकए जाते हɇ। 
प्र×येक सीमा घूमने की दोनɉ िदशाओं मɅ प्रभावी है।

2...15 िरज़åडर्
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22.55 क्रांितक गित 2 उÍच मह×वपूणर् गित सीमा 2 के िलए उÍच सीमा को पिरभािषत करता 
है।
Úयान दɅ: यह मान 22.54 क्रांितक गित 2 िनàन के मान से Ïयादा 
या बराबर होना चािहए।

0.00

-30000.00... 
30000.00 rpm

मह×वपूणर् गित 2 के िलए उÍच सीमा अनुÍछेद 
46.01 देखɅ

22.56 क्रांितक गित 3 िनàन मह×वपूणर् गित सीमा 3 के िलए िनàन सीमा को पिरभािषत करता 
है।
Úयान दɅ: यह मान 22.57 क्रांितक गित 3 उÍच के मान से कम या 
बराबर होना चािहए।

0.00

-30000.00... 
30000.00 rpm

मह×वपूणर् गित 3 के िलए िनàन सीमा अनुÍछेद 
46.01 देखɅ

22.57 क्रांितक गित 3 उÍच मह×वपूणर् गित सीमा 3 के िलए उÍच सीमा को पिरभािषत करता 
है।
Úयान दɅ: यह मान 22.56 क्रांितक गित 3 िनàन के मान से Ïयादा 
या बराबर होना चािहए।

0.00

-30000.00... 
30000.00 rpm

मह×वपूणर् गित 3 के िलए उÍच सीमा अनुÍछेद 
46.01 देखɅ

22.71 मोटर पोटेिÛशओमीटर 
फंक्शन

मोटर पोटɅिशयोमीटर के मोड को सिक्रय करता है और चयन करता 
है।
अनुभाग देखɅ गित पूिरत èटॉप (पçृठ 57)।

अक्षम

अक्षम मोटर पोटɅिशयोमीटर अक्षम है और उसका मान 0 पर सेट है। 0
तैयार िकया गया 
(èटॉप/पॉवर-अप पर 
आरंभ करɅ)

सक्षम होने पर, मोटर पोटɅिशयोमीटर पहले मानदंड 22.72 मोटर 
पोटेिÛशओमीटर आरंिभक मान ɮवारा पिरभािषत मान को अपनाता 
है। मान को तब मानदंड 22.73 मोटर पोटेिÛशओमीटर अप सोसर् 
और 22.74 मोटर पोटेिÛशओमीटर डाउन सोसर् ɮवारा पिरभािषत 
ऊपर और नीचे के İोतɉ से समायोिजत िकया जा सकता है।
एक èटॉप या पॉवर साइकल मोटर पोटɅिशयोमीटर को आरंिभक मान 
(22.72) पर रीसेट कर देगा।

1

तैयार िकया गया 
(हमेशा पुन: चालू करɅ)

तैयार िकया गया (èटॉप/पॉवर-अप पर आरंभ करɅ) के Ǿप मɅ, लेिकन 
मोटर पोटɅिशयोमीटर èटॉप या पॉवर साइकल के ऊपर बनाए रखा 
जाता है।

2

तैयार िकया गया 
(वाèतिवक पर आरंभ 
करɅ)

जब भी अÛय रेफरɅस İोत का चयन िकया जाता है, मोटर 
पोटɅिशयोमीटर का मान उस रेफरɅस का अनुसरण करता है। रेफरɅस 
के İोत के मोटर पोटɅिशयोमीटर पर वापस लौटने के बाद, उसके 
मान को ऊपर और नीचे İोतɉ (22.73 और 22.74 ɮवारा 
पिरभािषत) ɮवारा दोबारा बदला जा सकता है।

3

22.72 मोटर पोटेिÛशओमीटर 
आरंिभक मान

मोटर पोटɅिशयोमीटर के िलए आरंिभक मान (प्रारंिभक िबदं)ु को 
पिरभािषत करता है। मानदंड 22.71 मोटर पोटेिÛशओमीटर फंक्शन 
के चयन देखɅ।

0.00

-32768.00... 
32767.00

मोटर पोटɅिशयोमीटर के िलए आरंिभक मान। 1 = 1

22.73 मोटर पोटेिÛशओमीटर 
अप सोसर्

मोटर पोटɅिशयोमीटर अप िसग्नल के İोत का चयन करता है।
0 = कोई बदलाव नहीं
1 = मोटर पोटɅिशयोमीटर मान बढ़ाएं। (यिद ऊपर और नीचे दोनɉ 
İोत ऑन हɉ, तो पोटɅिशयोमीटर मान नहीं बदलेगा।)

चयिनत नहीं

चयिनत नहीं 0. 0
चयिनत 1. 1
DI1 िडिजटल इनपुट DI1 (10.02 DI िवलंिबत िèथित ,िबट 0)। 2
DI2 िडिजटल इनपुट DI2 (10.02 DI िवलंिबत िèथित, िबट 1). 3
DI3 िडिजटल इनपुट DI3 (10.02 DI िवलंिबत िèथित, िबट 2). 4
DI4 िडिजटल इनपुट DI4 (10.02 DI िवलंिबत िèथित, िबट 3). 5

संख्या नाम/मान िववरण Def/FbEq16
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DI5 िडिजटल इनपुट DI5 (10.02 DI िवलंिबत िèथित, िबट 4). 6
DI6 िडिजटल इनपुट DI6 (10.02 DI िवलंिबत िèथित, िबट 5). 7
टाइàड फंक्शन 1 34.01 समयबɮध फंक्शÛस èटेटस का िबट 0 (पçृठ 211 देखɅ). 18
टाइàड फंक्शन 2 34.01 समयबɮध फंक्शÛस èटेटस का िबट 1 (पçृठ 211 देखɅ). 19
टाइàड फंक्शन 3 34.01 समयबɮध फंक्शÛस èटेटस का िबट 2 (पçृठ 211 देखɅ). 20
सुपरिवज़न 1 32.01 सुपरिवज़न èटेटस का िबट 0 (पçृठ 205 देखɅ). 24
सुपरिवज़न 2 32.01 सुपरिवज़न èटेटस का िबट 1 (पçृठ 205 देखɅ). 25
सुपरिवज़न 3 32.01 सुपरिवज़न èटेटस का िबट 2 (पçृठ 205 देखɅ). 26
अÛय [िबट] İोत चयन (शÞद और संिक्षÜत नाम पçृठ 120 पर  देखɅ). -

22.74 मोटर पोटेिÛशओमीटर 
डाउन सोसर्

मोटर पोटɅिशयोमीटर डाउन िसग्नल के İोत का चयन करता है।
0 = कोई बदलाव नहीं
1 = मोटर पोटɅिशयोमीटर मान घटाएं। (यिद ऊपर और नीचे दोनɉ 
İोत ऑन हɉ, तो पोटɅिशयोमीटर मान नहीं बदलेगा।)
चयन के िलए, मानदंड 22.73 मोटर पोटेिÛशओमीटर अप सोसर्देखɅ।

चयिनत नहीं

22.76 मोटर पोटेिÛशओमीटर 
Ûयूनतम मान

मोटर पोटɅिशयोमीटर के Ûयूनतम मान को पिरभािषत करता है।
Úयान दɅ: यिद वके्टर िनयंत्रण मोड का प्रयोग िकया जाता है, तो 
इस मानदंड का मान बदला जाना चािहए।

-50.00

-32768.00... 
32767.00

मोटर पोटɅिशयोमीटर Ûयूनतम। 1 = 1

22.77 मोटर पोटेिÛशओमीटर 
अिधकतम मान

मोटर पोटɅिशयोमीटर के अिधकतम मान को पिरभािषत करता है।
Úयान दɅ: यिद वके्टर िनयंत्रण मोड का प्रयोग िकया जाता है, तो 
इस मानदंड का मान बदला जाना चािहए।

50.00

-32768.00... 
32767.00

मोटर पोटɅिशयोमीटर अिधकतम। 1 = 1

22.78 मोटर पोटेिÛशओमीटर 
रैàप अप

Ûयूनतम (22.76) से अिधकतम (22.77) मɅ पिरवतर्न के िलए मोटर 
पोटɅिशयोमीटर के िलए आवæयक समय को पिरभािषत करता है।

40.0 s

0.0...3600.0 s मोटर पोटɅिशयोमीटर पिरवतर्न समय। 10=1
22.79 मोटर पोटेिÛशओमीटर 

रैàप डाउन
मोटर पोटɅिशयोमीटर को  
अिधकतम (22.77) से Ûयूनतम (22.76) मɅ पिरवतर्न के िलए 
आवæयक समय को पिरभािषत करता है।

40.0 s

0.0...3600.0 s मोटर पोटɅिशयोमीटर पिरवतर्न समय। 10=1

22.80 मोटर पोटेिÛशओमीटर 
रेफरɅस सिक्रय

मोटर पोटɅिशयोमीटर फंक्शन का आउटपुट। (मोटर पोटɅिशयोमीटर 
मानदंड 22.71...22.74 के प्रयोग से कॉिÛफ़गर िकया गया है।)
यह मानदंड रीड-ओनली है।

0.0

-32768.00... 
32767.00

मोटर पोटɅिशयोमीटर का मान। 1 = 1

2323 गित रेफरɅस रैàप गित रेफरɅस रैàप सेिटगं (ड्राइव के िलए एक्सेलेरेशन और डीसेलेरेशन 
रेट की प्रोग्रािमगं)।
पçृठ 390 पर िनयंत्रण चेन आरेख देखɅ।

23.01 गित रेफरɅस रैàप 
इनपुट

रैिàपंग और शेिपगं फंक्शन मɅ प्रवेश करने से पहले प्रयुक्त गित 
रेफरɅस (rpm मɅ) दशार्ता है। पçृठ 390 पर िनयंत्रण चेन आरेख देखɅ।
यह मानदंड रीड-ओनली है।

0.00

-30000.00... 
30000.00 rpm

गित रेफरɅस रैिàपंग और शेिपगं से पहले। अनुÍछेद 
46.01 देखɅ
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23.02 गित रेफरɅस रैàप 
आउटपुट

rpm मɅ रैàप और शेप गित रेफरɅस दशार्ता है। पçृठ 390 पर 
िनयंत्रण चेन आरेख देखɅ।
यह मानदंड रीड-ओनली है।

0.00

-30000.00... 
30000.00 rpm

गित रेफरɅस रैिàपंग और शेिपगं के बाद मɅ। अनुÍछेद 
46.01 देखɅ

23.11 रैàप सेट चयन उस İोत का चयन करता है जो िक मानदंड 23.12...23.15 ɮवारा 
पिरभािषत एक्सलेेरेशन/डीसेलेरेशन रैàप समय के दो सेट के बीच 
िèवच करता है।
0 = एक्सेलेरेशन समय 1 और डीसेलेरेशन समय 1 सिक्रय हɇ
1 = एक्सेलेरेशन समय 2 और डीसेलेरेशन समय 2 सिक्रय हɇ

DI5

एक्सेलरेशन/िडसेलरैश
न समय 1

0. 0

एक्सेलरेशन/िडसेलरैश
न समय 2

1. 1

DI1 िडिजटल इनपुट DI1 (10.02 DI िवलंिबत िèथित ,िबट 0)। 2
DI2 िडिजटल इनपुट DI2 (10.02 DI िवलंिबत िèथित, िबट 1). 3
DI3 िडिजटल इनपुट DI3 (10.02 DI िवलंिबत िèथित, िबट 2). 4
DI4 िडिजटल इनपुट DI4 (10.02 DI िवलंिबत िèथित, िबट 3). 5
DI5 िडिजटल इनपुट DI5 (10.02 DI िवलंिबत िèथित, िबट 4). 6
DI6 िडिजटल इनपुट DI6 (10.02 DI िवलंिबत िèथित, िबट 5). 7
EFB केवल DCU प्रोफाइल के लये। एàबेडडे फीãडबस इंटरफेस के 

माÚयम से प्राÜत DCU िनयंत्रण शÞद िबट 10।
20

अÛय [िबट] İोत चयन (शÞद और संिक्षÜत नाम पçृठ 120 पर  देखɅ). -
23.12 एक्सेलरेशन समय 1 एक्सेलेरेशन समय 1 को गित शूÛय से मानदंड 46.01 गित 

èकेिलगं (मानदंड  मɅ नहीं 30.12 अिधकतम गित ɮवारा पिरभािषत 
गित मɅ बदलने के िलए आवæयक समय के Ǿप मɅ पिरभािषत करता 
है।
यिद गित रेफरɅस सेट िकए गए एक्सेलेरेशन रेट से तेज़ी से बढ़ता है, 
तो मोटर की गित एक्सेलेरेशन रेट का अनुसरण करेगी।
यिद गित रेफरɅस सेट िकए गए एक्सेलेरेशन रेट से धीरे से बढ़ता है, 
तो मोटर की गित एक्सेलेरेशन रेट का अनुसरण करेगी।
यिद एक्सेलेरेशन समय बहुत कम सेट िकया गया हो, तो ड्राइव 
èवचािलत Ǿप से एक्सेलेरेशन को अिधक कर देगी तािक ड्राइव टॉकर्  
सीमा से आगे न बढ़ा जा सके।

20.000

0.000...1800.000 s एक्सेलरेशन समय 1 10 = 1
23.13 िडसेलरैशन समय 1 डीसेलेरेशन समय 1 को गित मानदंड 46.01 गित èकेिलगं (मानदंड 

30.12 अिधकतम गित मɅ नहीं) ɮवारा पिरभािषत गित से शूÛय मɅ 
बदलने के िलए आवæयक समय के Ǿप मɅ पिरभािषत करता है।
यिद गित रेफरɅस सेट िकए गए डीसेलेरेशन रेट से धीरे से बढ़ता है, 
तो मोटर की गित डीसेलेरेशन रेट का अनुसरण करेगी।
यिद रेफरɅस सेट िकए गए डीसेलेरेशन रेट से तेज़ी से बदलता है, तो 
मोटर की गित डीसेलेरेशन रेट का अनुसरण करेगी।
यिद डीसेलेरेशन समय बहुत कम सेट िकया गया हो, तो ड्राइव 
èवचािलत Ǿप से डीसेलेरेशन को अिधक कर देगी तािक ड्राइव टॉकर्  
सीमा से आगे न बढ़ा जा सके। यिद डीसेलेरेशन समय के बहुत 
छोटा होने के बारे मɅ कोई शंका हो, तो सुिनिæचत करɅ िक DC 
ओवरवोãटेज िनयंत्रण ऑन हो (मानदंड 30.30 अिधक वोãटेज 
िनयंत्रण)।
Úयान दɅ: यिद उÍच इनिशर्या एिÜलकेशन के िलए छोटे डीसेलेरेशन 
समय की आवæयकता हो, तो ड्राइव ब्रेिकंग उपकरण से लैस होनी 
चािहए जैसे ब्रेक चॉपर और ब्रेक रिज़èटर।

20.000

0.000...1800.000 s िडसेलरैशन समय 1 10 = 1 

संख्या नाम/मान िववरण Def/FbEq16
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23.14 एक्सेलरेशन समय 2 एक्सेलेरेशन समय 2 को पिरभािषत करता है। पैरामीटर देखɅ 23.12 
एक्सेलरेशन समय 1।

60.000 

0.000...1800.000 s एक्सेलरेशन समय 2 10 = 1 
23.15 िडसेलरैशन समय 2 डीसेलेरेशन समय 2 को पिरभािषत करता है। पैरामीटर देखɅ 23.13 

िडसेलरैशन समय 1।
60.000 

0.000...1800.000 s िडसेलरैशन समय 2 10 = 1 
23.20 एक्सेलरेशन समय 

जॉिगगं
जॉिगगं फंक्शन के िलए एक्सेलेरेशन समय को पिरभािषत करता है 
यानी गित शूÛय से मानदंड 46.01 गित èकेिलगं ɮवारा पिरभािषत 
गित मान मɅ बदलने के िलए आवæयक समय।
अनुभाग देखɅ जॉिगगं (पçृठ 54)।

60.000 

0.000...1800.000 s जॉिगगं के िलए एक्सेलेरेशन समय। 10 = 1 
23.21 िडसेलरैशन समय 

जॉिगगं
जॉिगगं फंक्शन के िलए डीसेलेरेशन समय को पिरभािषत करता है 
यानी गित शूÛय से मानदंड 46.01 गित èकेिलगं ɮवारा पिरभािषत 
गित मान मɅ बदलने के िलए आवæयक समय।
अनुभाग देखɅ जॉिगगं (पçृठ 54)।

60.000 

0.000...1800.000 s जॉिगगं के िलए डीसेलेरेशन समय। 10 = 1 
23.23 इमरजɅसी èटॉप समय उस समय को पिरभािषत करता है िजसके भीतर ड्राइव को इमरजɅसी 

èटॉप Off3 सिक्रय करने पर बंद िकया जाता है (यानी गित शूÛय 
से मानदंड 46.01 गित èकेिलगं या 46.02 फ्रीक्वɅसी èकेिलगं ɮवारा 
पिरभािषत गित मान मɅ बदलने के िलए आवæयक समय)। इमरजɅसी 
èटॉप मोड और सिक्रयण İोत का चयन मानदंड 21.04 इमरजɅसी 
èटॉप मोड और 21.05 इमरजɅसी èटॉप सोसर् ɮवारा क्रमशः िकया 
जाता है। इमरजɅसी èटॉप को फीãडबस के माÚयम से भी सिक्रय 
िकया जा सकता है।
Úयान दɅ: 
इमरजɅसी èटॉप Off1 ɮवारा मानक डीसेलेरेशन रैàप का प्रयोग 
िकया जाता है जैसा िक मानदंड 23.11...23.1523.12...23.13 
ɮवारा पिरभािषत िकया गया है।
उसी मानदंड मान का प्रयोग आविृƣ िनयंत्रण मोड मɅ भी िकया 
जाता है (रैàप मानदंड 28.71...28.7528.72...28.73)।

3.000 

0.000...1800.000 s इमरजɅसी èटॉप Off3 डीसेलेरेशन समय। 10 = 1 

संख्या नाम/मान िववरण Def/FbEq16
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23.28 पिरवतर्नशील ढलान 
सक्षम

वैिरएबल èलोप फंक्शन को सिक्रय करता है, जो गित रेफरɅस मɅ 
बदलाव के दौरान èपीड रैàप की ढलान को िनयंित्रत करता है। ऐसा 
करने से सामाÛय तौर पर उपलÞध दो मानक रैàप के बजाय िनरंतर 
वैिरएबल रैàप रेट उ×पÛन होने की अनुमित िमलती है।
यिद बाहरी िनयंत्रण प्रणाली से िसग्नल का अपडटे अंतराल और 
वैिरएबल èलोप रेट (23.29 वैिरएबल èलोप रेट) सामान हो, तो 
गित रेफरɅस (23.02 गित रेफरɅस रैàप आउटपुट) एक सीधी लाइन 
होती है।

यह फंक्शन िरमोट बाहरी िनयंत्रण मɅ केवल सिक्रय होता है।

बंद

बंद वैिरएबल èलोप अक्षम है। 0
चालू वैिरएबल èलोप सक्षम (èथानीय िनयंत्रण मɅ उपलÞध नहीं)। 1

23.29 वैिरएबल èलोप रेट मानदंड 23.28 पिरवतर्नशील ढलान सक्षम ɮवारा वैिरएबल èलोप 
सक्षम होने पर गित रेफरɅस पिरवतर्न के रेट को पिरभािषत करता 
है।
बेहतरीन पिरणाम के िलए, इस मानदंड मɅ रेफरɅस अपडटे अंतराल 
दजर् करɅ।

50 

2...30000 ms वैिरएबल èलोप रेट 1 = 1 

संख्या नाम/मान िववरण Def/FbEq16

t

गित िरŉɅ स

23.02 गित रेफरɅस रैàप आउटपुट

गित िरŉɅ स

समय

A

t = बाहरी िनयंत्रण प्रणाली से िसग्नल का अपडटे अंतराल
A = गित रेफरɅस t के दौरान बदलता है
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23.32 आकार समय 1 सेट 1 के साथ प्रयुक्त एक्सेलेरेशन और डीसेलेरेशन रैàप के आकार 
को पिरभािषत करता है।
0.000 s: रैिखक रɇप िèथर एक्सेलेरेशन और डीसेलेरेशन और धीमे 
रैàप के िलए उपयुक्त।
0.001...1000.000 s: S-वक्र रɇप एस-कवर् रैàप ऊपर उठाने के 
अनुप्रयोगɉ के िलए आदशर् होते हɇ। एस-कवर् मɅ रैàप के दोनɉ ओर 
समिमत कवर् होते हɇ और बीच मɅ एक रेखीय भाग होता है।
एक्सेलेरेशन:

डीसेलेरेशन:

0.100 

0.000...1800.000 s एक्सेलेरेशन और डीसेलेरेशन की शुǽआत और अंत मɅ रैàप आकार। 10 = 1 
23.33 आकार समय 2 सेट 2 के साथ प्रयुक्त एक्सेलेरेशन और डीसेलेरेशन रैàप के आकार 

को पिरभािषत करता है। परैामीटर देखɅ 23.32 आकार समय 1।
0.100 

0.000...1800.000 s एक्सेलेरेशन और डीसेलेरेशन की शुǽआत और अंत मɅ रैàप आकार। 10 = 1 
242525 गित िनयंत्रण गित िनयंत्रक सेिटगं।

पçृठ 391 और 392 पर िनयंत्रण चेन आरेख देखɅ।
25.01 टॉकर्  रेफरɅस गित 

िनयंत्रण
गित िनयंत्रक आउटपटु दशार्ता है िजसे िक टॉकर्  िनयंत्रक के पास 
èथानांतिरत िकया जाता है। पçृठ 391 पर िनयंत्रण चेन आरेख देखɅ।
यह मानदंड रीड-ओनली है।

0.0

-1600.0...1600.0% सीिमत गित िनयंत्रक आउटपुट टॉकर् । अनुÍछेद 
46.03 देखɅ

संख्या नाम/मान िववरण Def/FbEq16

S-वक्र रɇप 
23.32 > 0 s

रैिखक रɇप 
23.32 = 0 s

रैिखक रɇप 
23.32 = 0 s

S-वक्र रɇप 
23.32 > 0 s

गित

समय

S-वक्र रɇप 
23.32 > 0 s

रैिखक रɇप 
23.32 = 0 s S-वक्र रɇप 

23.32 > 0 s

गित

समय

रैिखक रɇप 
23.32 = 0 s
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25.02 गित प्रपॉशर्नल वɮृिध गित िनयंत्रक की आनुपाितक वɮृिध (Kp) को पिरभािषत करता है। बहुत अिधक वɮृिध से गित दोलन हो सकता है। नीचे िचत्र तु्रटी 
चरण के बाद गित िनयतं्रक आउटपुट दशार्ता है जब तु्रटी िèथर रहती 
है।

10.00

यिद वɮृिध को 1 पर सेट िकया जाए, तो तु्रटी मान मɅ 10% 
बदलाव (रेफरɅस - वाèतिवक मान) से गित िनयंत्रक आउटपुट मɅ 
10% बदलाव आता है, यािन आउटपुट मान इनपुट x वɮृिध के 
बराबर है।

0.00...250.00 गित िनयंत्रक के िलए आनुपाितक वɮृिध। 100 = 1

संख्या नाम/मान िववरण Def/FbEq16

वɮृिध = Kp = 1
TI = एकीकरण समय = 0
TD= åयु×पÛन समय = 0

%

िनयंत्रक आउटपुट 
= Kp x e

समय

e = तु्रटी मान
िनयतं्रक आउटपुट
तु्रटी मान
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25.03 गित इÛटग्रेशन समय गित िनयंत्रक के एकीकरण समय को पिरभािषत करता है। 
एकीकरण समय उस रेट को पिरभािषत करता है िजस पर िनयंत्रक 
आउटपुट बदलता है जब तु्रटी मान िèथर हो और गित िनयंत्रक की 
आनुपाितक वɮृिध 1 हो। िजतना कम एकीकरण समय होगा, उतना 
तेज़ी से िनरंतर तु्रटी मान सही िकया जाता है। इस समय िèथरांक 
को िनयंित्रत की जाने वाली वाèतिवक यांित्रक प्रणाली के समय 
िèथरांक (प्रितिक्रया समय) के पिरमाण के समान सेट िकया जाना 
चािहए, अÛयथा इसका पिरणाम अिèथरता होगा।
एकीकरण समय को शÛूय पर सेट करने से िनयंत्रक का I-भाग 
अक्षम होता है। ऐसा करना तब उपयोगी होता है जब आनुपाितक 
वɮृिध को ɪयून िकया जा रहा होता है; पहले आनुपाितक वɮृिध को 
समायोिजत करɅ, िफर एकीकरण समय वापस करɅ।
यिद  िनयंत्रक आउटपुट सीिमत हो तो एंटी-वाइंडअप (इंटीग्रेटर बस 
100% तक एकीकृत करता है) इंटीग्रेटर को रोक देता है।
नीचे िचत्र तु्रटी चरण के बाद गित िनयंत्रक आउटपुट दशार्ता है जब 
तु्रटी िèथर रहती है।

2.50 

0.00...1000.00 s गित िनयंत्रक के िलए एकीकरण समय। 10 = 1 

संख्या नाम/मान िववरण Def/FbEq16

Kp x e

Kp x e

%

e = तु्रटी मान

समय

वɮृिध = Kp = 1TI = एकीकरण समय > 0
TD= åयु×पÛन समय = 0

िनयंत्रक आउटपुट

TI
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25.04 गित डिेरवशेन समय गित िनयंत्रक के åयु×पÛन समय को पिरभािषत करता है। यिद तु्रटी 
मान बदलता है तो åयु×पÛन िक्रया िनयंत्रक आउटपुट को बढ़ाती है। 
िजतना लंबा åयु×पÛन समय होगा, बदलाव के दौरान उतना अिधक 
गित िनयंत्रक आउटपुट को बढ़ावा िमलता है। यिद åयु×पÛन समय 
को शूÛय पर सेट कर िदया जाए, तो िनयंत्रक PI िनयंत्रक के Ǿप मɅ 
कायर् करता है, अÛयथा PID िनयंत्रक के Ǿप मɅ। यह åयु×पÛन 
िनयंत्रण को गड़बड़ी के िलए और अिधक संवेदनशील बनाता है। 
साधारण अनुप्रयोगɉ के िलए, åयु×पÛन समय की आवæयकता 
आमतौर पर नहीं होती है और िजसे शूÛय पर छोड़ िदया जाना 
चािहए।
गड़बड़ी हटाने के िलए गित तु्रटी åयु×पÛन को लो पास िफ़ãटर के 
साथ िफ़ãटर कर िदया जाना चािहए।
नीचे िचत्र तु्रटी चरण के बाद गित िनयंत्रक आउटपुट दशार्ता है जब 
तु्रटी िèथर रहती है।

0.000 

0.000...10.000 s गित िनयंत्रक के िलए åयु×पÛन समय। 1000 = 1 
25.05 डिेरवेशन िफãटर 

समय
åयु×पÛन िफ़ãटर समय िèथरांक को पिरभािषत करता है। पैरामीटर 
25.04गित डिेरवेशन समय देखɅ।

8 

0...10000 ms åयु×पÛन िफ़ãटर समय िèथरांक। 1 = 1

संख्या नाम/मान िववरण Def/FbEq16

वɮृिध = Kp = 1
TI = एकीकरण समय > 0
TD= åयु×पÛन समय > 0Ts= नमूना समय अविध = 250 μs
Δe = दो नमूनᲂ के बीच तुर्टी मान पिरवतर्न 
µs

Kp X e  
Δe
Ts

िनयंत्रक आउटपुट

e = तु्रटी मान

तु्रटी मान

समय TI

Kp x e

Kp x e

%
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25.06 एक्सेलरेशन पूिरत 
डिेरवेशन समय

एक्सेलेरेशन(/डीसेलेरेशन) क्षितपूित र् के िलए åयु×पÛन समय को 
पिरभािषत करता है। एक्सेलेरेशन के दौरान उÍच इनिशर्या भार के 
िलए क्षितपूित र् करने के िलए, रेफरɅस के एक åयु×पÛन को गित 
िनयंत्रक के आउटपुट मɅ जोड़ा जाता है। åयु×पÛन िक्रया का िसɮधांत 
मानदंड 25.04 गित डिेरवेशन समय के नीचे बताया गया है।
Úयान दɅ: एक सामाÛय िनयम के Ǿप मɅ, इस मानदंड को 50 और 
मोटर और चािलत मशीन के यांित्रक समय िèथरांक के 100% योग 
के बीच मान मɅ सेट करɅ।
नीचे िचत्र गित प्रिक्रयाओं को दशार्ता है जब उÍच इनिशर्या भार 
रैàप के साथ-साथ तेज़ िकया जाता है।
कोई एक्सेलेरेशन क्षितपूित र् नहीं:

एक्सेलेरेशन क्षितपूित र्:

0.00 

0.00...1000.00 s एक्सेलेरेशन क्षितपूित र् åयु×पÛन समय। 10 = 1 
25.07 एक्सेलरेशन पूिरत 

िफ़ãटर समय
एक्सेलेरेशन (या डीसेलेरेशन) क्षितपिूतर् िफ़ãटर समय िèथरांक को 
पिरभािषत करता है। मानदंड 25.04 गित डिेरवशेन समय और 
25.06 एक्सेलरेशन पूिरत डिेरवेशन समय देखɅ।

8.0 

0.0...1000.0 ms एक्सेलेरेशन/डीसेलेरेशन क्षितपूित र् िफ़ãटर समय। 1 = 1 
25.30 Ýलक्स अडाÜटेशन 

सक्षम
Ýलक्स अनुकूलन फंक्शन सक्षम/अक्षम करता है। जब ड्राइव मामूली 
भार के नीचे काम करती है तब
Ýलक्स अनुकूलन कुल ऊजार् खपत और शोर को कम करता है। यह 
उन ड्राइव के िलए सक्षम होना चािहए जो िक आमतौर पर मामूली 
भार के नीचे काम करती हɇ।

सक्षम करɅ

सक्षम करɅ Ýलक्स अनुकूलन सक्षम करता है। वाèतिवक भार के ऊपर िनभर्र 
करते हुए Ýलक्स के पिरमाण को बदलता है।

1

अक्षम करɅ Ýलक्स अनुकूलन अक्षम करता है। 0

संख्या नाम/मान िववरण Def/FbEq16

समय

गित िरŉɅ स
वाèतिवक गित

समय

गित िरŉɅ स
वाèतिवक गित
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25.53 टॉकर्  प्रपॉशर्नल रेफरɅस गित िनयंत्रक के आनुपाितक (P) भाग के आउटपुट को दशार्ता है। 
पçृठ 391 पर िनयंत्रण चेन आरेख देखɅ।
यह मानदंड रीड-ओनली है।

0.0

-30000.0... 
30000.0%

गित िनयंत्रक के P-भाग का आउटपुट। अनुÍछेद 
46.03 देखɅ

25.54 टॉकर्  इंटीग्रल रेफरɅस गित िनयंत्रक के एकीकरण (I) भाग के आउटपुट को दशार्ता है। पçृठ 
391 पर िनयंत्रण चेन आरेख देखɅ।
यह मानदंड रीड-ओनली है।

0.0

-30000.0... 
30000.0%

गित िनयंत्रक के I-भाग का आउटपुट। अनुÍछेद 
46.03 देखɅ

25.55 टॉकर्  डिेरवेशन रेफरɅस गित िनयंत्रक के åयु×पÛन (D) भाग के आउटपटु को दशार्ता है। 
पçृठ 391 पर िनयंत्रण चेन आरेख देखɅ।
यह मानदंड रीड-ओनली है।

0.0

-30000.0... 
30000.0%

गित िनयंत्रक के D-भाग का आउटपुट। अनुÍछेद 
46.03 देखɅ

25.56 टॉकर्  एक्सेलरेशन 
पूिरत

एक्सेलेरेशन क्षितपूित र् समय के आउटपुट को दशार्ता है। पçृठ 391 
पर िनयंत्रण चेन आरेख देखɅ।
यह मानदंड रीड-ओनली है।

0.0

-30000.0... 
30000.0%

एक्सेलेरेशन क्षितपूित र् फंक्शन का आउटपुट। अनुÍछेद 
46.03 देखɅ

262828 फ्रीक्वɅसी रेफरɅस चेन आविृƣ रेफरɅस चेन के िलए सेिटगं।
पçृठ 393 और 387 पर िनयंत्रण चेन आरेख देखɅ।

28.01 फ्रीक्वɅसी रेफरɅस रैàप 
इनपुट

रैिàपंग से पहले प्रयुक्त आविृƣ रेफरɅस को दशार्ता है। पçृठ 393 पर 
िनयंत्रण चेन आरेख देखɅ।
यह मानदंड रीड-ओनली है।

0.00

-500.00...500.00 
Hz

रैिàपंग से पहले आविृƣ रेफरɅस। अनुÍछेद 
46.02 देखɅ

28.02 फ्रीक्वɅसी रेफरɅस रैàप 
आउटपुट

अंितम आविृƣ रेफरɅस दशार्ता है (चयन, सीमा और रैिàपंग के बाद)। 
पçृठ 393 पर िनयंत्रण चेन आरेख देखɅ।
यह मानदंड रीड-ओनली है।

0.00

-500.00...500.00 
Hz

अंितम आविृƣ रेफरɅस। अनुÍछेद 
46.02 देखɅ

संख्या नाम/मान िववरण Def/FbEq16
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28.11 फ्रीक्वɅसी रेफरɅस1 
सोसर्

Ext1 आविृƣ रेफरɅस İोत 1 का चयन करता है।
दो िसग्नल İोत इस मानदंड और 28.12 फ्रीक्वɅसी रेफरɅस2 
सोसर्ɮवारा पिरभािषत िकए जा सकते हɇ। दो िसग्नलɉ पर प्रयोग 
िकया गया एक गिणतीय फंक्शन (28.13 फ्रीक्वɅसी रेफरɅस1 
फंक्शन) Ext1 रेफरɅस (नीचे िचत्र मɅ A) का िनमार्ण करता है। 
19.11 Ext1/Ext2 चयन ɮवारा चयिनत िडिजटल İोत का प्रयोग 
मानदंड 28.15 Ext2 फ्रीक्वɅसी रेफरɅस1, 28.16  Ext2 फ्रीक्वɅसी 
रेफरɅस2 और 28.17 Ext2 फ्रीक्वɅसी फंक्शन  ɮवारा पिरभािषत 
Ext1 रेफरɅस और उसके अनुǾपी Ext2 रेफरɅस के बीच िèवच करने 
के िलए िकया जा सकता है (नीचे िचत्र मɅ B)। 

AI1 èकेãड

शूÛय कोई नहीं. 0
AI1 èकेãड 12.12 AI1 èकेãड मान (पçृठ 142 देखɅ). 1
AI2 èकेãड 12.22 AI2 èकेãड मान (पçृठ 143 देखɅ). 2
FB A ref1 03.05 FB A रेफरɅस 1 (पçृठ 126 देखɅ). 4
FB A ref2 03.06 FB A रेफरɅस 2 (पçृठ 126 देखɅ). 5
EFB ref1 03.09 EFB रेफरɅस 1 (पçृठ 126 देखɅ). 8
EFB ref2 03.10 EFB रेफरɅस 2 (पçृठ 126 देखɅ). 9
मोटर पोटɅिशयोमीटर 22.80 मोटर पोटेिÛशओमीटर रेफरɅस सिक्रय (मोटर पोटɅिशयोमीटर 

का आउटपुट)।
15

PID 40.01 प्रोसेस PID वाèतिवक आउटपुट (प्रोसेस PID िनयंत्रक का 
आउटपुट)।

16

संख्या नाम/मान िववरण Def/FbEq16

19.11

1

0

28.13

MUL
SUB
ADD

MIN
MAX

28.11

28.12

28.92

0
AI
FB

...
अÛय

...

0
AI
FB

...
अÛय

...
Ref1

28.17

MUL
SUB
ADD

MIN
MAX

28.15

28.16
0
AI
FB

...
अÛय

...

0
AI
FB

...
अÛय

...
Ref1

A

B

Ext1

Ext2
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फ्रीक्वɅसी इनपुट 11.38 1 वाèतिवक मान मɅ आविृƣ (जब DI5 या DI6 का उपयोग 
आविृƣ इनपुट के Ǿप मɅ िकया जाता है)।

17

कंट्रोल पैनल (रेफरɅस 
सहेजा गया)

èथान के िलए िनयंत्रण प्रणाली ɮवारा सहेजा गया पैनल रेफरɅस 
(03.01 पैनल रेफरɅस, पçृठ 126 देखɅ) जहां कंट्रोल िरटनर् का प्रयोग 
रेफरɅस के Ǿप मɅ िकया जाता है।

18

कंट्रोल पैनल (रेफरɅस 
कॉपी िकया गया)

िपछले िनयंत्रण èथान के िलए पैनल रेफरɅस (03.01 पैनल रेफरɅस, 
पçृठ 126  देखɅ) का प्रयोग रेफरɅस के िलए िकया जाता है जब 
िनयंत्रण èथान बदलता है यिद दो èथानɉ के िलए रेफरɅस एक प्रकार 
के हɉ (उदाहरण के िलए आविृƣ/गित/टॉकर् /PID); अÛयथा, वाèतिवक 
िसग्नल का प्रयोग नए रेफरɅस के Ǿप मɅ िकया जाता है।

19

अÛय İोत चयन (शÞद और संिक्षÜत नाम पçृठ 120पर  देखɅ). -
28.12 फ्रीक्वɅसी रेफरɅस2 

सोसर्
Ext1 आविृƣ रेफरɅस İोत 2 का चयन करता है।
चयन, और रेफरɅस İोत चयन के आरेख के िलए, मानदंड 28.11 
फ्रीक्वɅसी रेफरɅस1 सोसर्देखɅ।

शूÛय

28.13 फ्रीक्वɅसी रेफरɅस1 
फंक्शन

मानदंड 28.11 फ्रीक्वɅसी रेफरɅस1 सोसर् और 28.12 फ्रीक्वɅसी 
रेफरɅस2 सोसर्ɮवारा चयिनत रेफरɅस İोतɉ के बीच गिणतीय फंक्शन 
का चयन करता है। 28.11 फ्रीक्वɅसी रेफरɅस1 सोसर्पर आरेख देखɅ।

Ref1

Ref1 28.11 फ्रीक्वɅसी रेफरɅस1 सोसर् ɮवारा चयिनत िसग्नल का प्रयोग 
आविृƣ रेफरɅस 1 के Ǿप मɅ िकया जाता है (कोई फंक्शन लागू नहीं 
िकया जाता है)।

0

जोड़Ʌ (ref1 + ref2) रेफरɅस İोतɉ के योग का प्रयोग आविृƣ रेफरɅस 1 के Ǿप मɅ िकया 
जाता है।

1

घटाए ं(ref1 - ref2) रेफरɅस İोतɉ के घटाव ([28.11 फ्रीक्वɅसी रेफरɅस1 सोसर्] - [28.12 
फ्रीक्वɅसी रेफरɅस2 सोसर्]) का प्रयोग आविृƣ रेफरɅस 1 के Ǿप मɅ 
िकया जाता है।

2

Mul (ref1 x  ref2) रेफरɅस İोतɉ के गुणा का प्रयोग आविृƣ रेफरɅस 1 के Ǿप मɅ िकया 
जाता है।

3

Ûयूनतम (ref1, ref2) रेफरɅस İोतɉ मɅ से छोटे का प्रयोग आविृƣ रेफरɅस 1 के Ǿप मɅ िकया 
जाता है।

4

अिधकतम (ref1, 
ref2)

रेफरɅस İोतɉ मɅ से बड़ ेका प्रयोग आविृƣ रेफरɅस 1 के Ǿप मɅ िकया 
जाता है।

5

28.15 Ext2 फ्रीक्वɅसी 
रेफरɅस1

Ext2 आविृƣ रेफरɅस İोत 1 का चयन करता है।
दो िसग्नल İोत इस मानदंड और 28.16 Ext2 फ्रीक्वɅसी 
रेफरɅस2ɮवारा पिरभािषत िकए जा सकते हɇ। दो िसग्नलɉ पर प्रयोग 
िकया गया एक गिणतीय फंक्शन (28.17 Ext2 फ्रीक्वɅसी फंक्शन) 
Ext2 रेफरɅस का िनमार्ण करता है। 28.11 फ्रीक्वɅसी रेफरɅस1 
सोसर्पर आरेख देखɅ।

शूÛय

शूÛय कोई नहीं. 0
AI1 èकेãड 12.12 AI1 èकेãड मान (पçृठ 142 देखɅ). 1

संख्या नाम/मान िववरण Def/FbEq16

Ext1 -> 
t

रेफरɅस
Ext1 रेफरɅस
Ext2 रेफरɅस
सिक्रय रेफरɅस
िनिçक्रय रेफरɅस

Ext1 -> 

Ext1 रेफरɅस
Ext2 रेफरɅस
सिक्रय रेफरɅस

t िनिçक्रय रेफरɅस

रेफरɅस
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AI2 èकेãड 12.22 AI2 èकेãड मान (पçृठ 143 देखɅ). 2
FB A ref1 03.05 FB A रेफरɅस 1 (पçृठ 126 देखɅ). 4
FB A ref2 03.06 FB A रेफरɅस 2 (पçृठ 126 देखɅ). 5
EFB ref1 03.09 EFB रेफरɅस 1 (पçृठ 126 देखɅ). 8
EFB ref2 03.10 EFB रेफरɅस 2 (पçृठ 126 देखɅ). 9
िरज़åडर् 10...14
मोटर पोटɅिशयोमीटर 22.80 मोटर पोटेिÛशओमीटर रेफरɅस सिक्रय (मोटर पोटɅिशयोमीटर 

का आउटपुट)।
15

PID 40.01 प्रोसेस PID वाèतिवक आउटपुट (प्रोसेस PID िनयंत्रक का 
आउटपुट)।

16

फ्रीक्वɅसी इनपुट 11.38 1 वाèतिवक मान मɅ आविृƣ (जब DI5 या DI6 का उपयोग 
आविृƣ इनपटु के Ǿप मɅ िकया जाता है)।

17

कंट्रोल पैनल (रेफरɅस 
सहेजा गया)

èथान के िलए िनयंत्रण प्रणाली ɮवारा सहेजा गया पैनल रेफरɅस 
(03.01 पैनल रेफरɅस, पçृठ 126 देखɅ) जहां कंट्रोल िरटनर् का प्रयोग 
रेफरɅस के Ǿप मɅ िकया जाता है।

18

कंट्रोल पैनल (रेफरɅस 
कॉपी िकया गया)

िपछले िनयंत्रण èथान के िलए पैनल रेफरɅस (03.01 पैनल रेफरɅस, 
पçृठ 126 देखɅ) का प्रयोग रेफरɅस के िलए िकया जाता है जब 
िनयंत्रण èथान बदलता है यिद दो èथानɉ के िलए रेफरɅस एक प्रकार 
के हɉ (उदाहरण के िलए आविृƣ/गित/टॉकर् /PID); अÛयथा, वाèतिवक 
िसग्नल का प्रयोग नए रेफरɅस के Ǿप मɅ िकया जाता है।

19

अÛय İोत चयन (शÞद और संिक्षÜत नाम पçृठ 120 पर  देखɅ). -
28.16 Ext2 फ्रीक्वɅसी 

रेफरɅस2
Ext2 आविृƣ रेफरɅस İोत 2 का चयन करता है।
चयन, और रेफरɅस İोत चयन के आरेख के िलए, मानदंड 28.15 
Ext2 फ्रीक्वɅसी रेफरɅस1देखɅ।

शूÛय

28.17 Ext2 फ्रीक्वɅसी 
फंक्शन

मानदंड 28.15 Ext2 फ्रीक्वɅसी रेफरɅस1 और 28.16 Ext2 फ्रीक्वɅसी 
रेफरɅस2 ɮवारा चयिनत रेफरɅस İोतɉ के बीच गिणतीय फंक्शन का 
चयन करता है। 28.15 Ext2 फ्रीक्वɅसी रेफरɅस1 पर आरेख देखɅ।

Ref1

Ref1 28.15 Ext2 फ्रीक्वɅसी रेफरɅस1 ɮवारा चयिनत िसग्नल का प्रयोग 
आविृƣ रेफरɅस 1 के Ǿप मɅ िकया जाता है (कोई फंक्शन लागू नहीं 
िकया जाता है)।

0

जोड़Ʌ (ref1 + ref2) रेफरɅस İोतɉ के योग का प्रयोग आविृƣ रेफरɅस 1 के Ǿप मɅ िकया 
जाता है।

1

घटाएं (ref1 - ref2) रेफरɅस İोतɉ के घटाव ([28.15 Ext2 फ्रीक्वɅसी रेफरɅस1] - [28.16 
Ext2 फ्रीक्वɅसी रेफरɅस2 ]) का प्रयोग आविृƣ रेफरɅस 1 के Ǿप मɅ 
िकया जाता है।

2

Mul (ref1 x  ref2) रेफरɅस İोतɉ के गुणा का प्रयोग आविृƣ रेफरɅस 1 के Ǿप मɅ िकया 
जाता है।

3

संख्या नाम/मान िववरण Def/FbEq16

Ext1 -> 
t

रेफरɅस
Ext1 रेफरɅस
Ext2 रेफरɅस
सिक्रय रेफरɅस
िनिçक्रय रेफरɅस

Ext1 -> 

Ext1 रेफरɅस
Ext2 रेफरɅस
सिक्रय रेफरɅस

t िनिçक्रय रेफरɅस

रेफरɅस
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Ûयूनतम (ref1, ref2) रेफरɅस İोतɉ मɅ से छोटे का प्रयोग आविृƣ रेफरɅस 1 के Ǿप मɅ िकया 
जाता है।

4

अिधकतम (ref1, 
ref2)

रेफरɅस İोतɉ मɅ से बड़ ेका प्रयोग आविृƣ रेफरɅस 1 के Ǿप मɅ िकया 
जाता है।

5

28.21 िèथर फ्रीक्वɅसी 
फंक्शन

िनधार्िरत करता है िक कैसे िèथर आविृƣ का चयन िकया जाता है, 
और यिद घूमने की िदशा के िसग्नल पर िèथर आविृƣ का प्रयोग 
करते समय िवचार िकया जाना चािहए या नहीं।

0b0001

0b000...0b1111 िèथर आविृƣ कॉिÛफ़गरेशन शÞद। 1 = 1
28.22 िèथर फ्रीक्वɅसी sel1 जब मानदंड 28.21 िèथर फ्रीक्वɅसी फंक्शन की िबट 0 0 (अलग) 

के बराबर हो, तो एक İोत का चयन करता है जो िक िèथर आविृƣ 
1 को सिक्रय करता है।
जब मानदंड 28.21 िèथर फ्रीक्वɅसी फंक्शन की िबट 0 1 (पैक्ड) हो, 
तो यह मानदंड और मानदंड 28.23 िèथर फ्रीक्वɅसी sel2 और 
28.24 िèथर फ्रीक्वɅसी sel3 तीन İोतɉ का चयन करते हɇ िजनकी 
िèथितयां िनàन Ǿप से िèथर आविृƣ को सिक्रय करती हɇ:

DI3

चयिनत नहीं 0. 0
चयिनत 1. 1
DI1 िडिजटल इनपुट DI1 (10.02 DI िवलंिबत िèथित ,िबट 0)। 2

संख्या नाम/मान िववरण Def/FbEq16

िबट नाम जानकारी
0 िèथर आविृƣ 

मोड
1 = पकै्ड: मानदंड 28.22, 28.23 और 28.24 ɮवारा पिरभािषत तीन İोतɉ के 
प्रयोग से 7 िèथर आविृƣ चयन योग्य होती हɇ।
0 = अलग: क्रमशः मानदंड  28.22, 28.23 और 28.24 ɮवारा पिरभािषत 
İोतɉ ɮवारा िèथर आविृƣ 1, 2 और 3 अलग से सिक्रय होती है। संघषर् होने 
पर, छोटी संख्या वाली िèथर आविृƣ को प्राथिमकता िमलती है।

1 िदशा सक्षम 1 = आरंभ िदशा: िèथर गित के िलए चलने की िदशा का िनधार्रण करने के 
िलए, िèथर
गित सेिटगं (मानदंड 22.26...22.32) का िचéन िदशा िसग्नल
ɮवारा गुणा िकया जाता है (फॉरवडर्: +1, िरवसर्: -1). यह
असरदार Ǿप से ड्राइव को (7 फॉरवडर्, 7 िरवसर्) िèथर गित रखने देता है
यिद 22.26...22.32 मɅ सभी मान पॉिजिटव हɉ।

चेतावनी: यिद िदशा िसग्नल िरवसर् हो और सिक्रय िèथर गित नेगेिटव 
हो, तो ड्राइव फॉरवडर् िदशा मɅ चलेगी।

0 = मानदंड के अनुसार: िèथर गित के िलए चलने की िदशा का िनधार्रण
िèथर गित सेिटगं के िचéन ɮवारा िकया जाता है (मानदंड )
22.26...22.32).

2...15 िरज़åडर्

पैरामीटर ɮवारा 
पिरभािषत İोत 
28.22

पैरामीटर ɮवारा 
पिरभािषत İोत 
28.23

पैरामीटर ɮवारा 
पिरभािषत İोत 
28.24

िèथर आविृƣ सिक्रय

0 0 0 कोई नहीं
1 0 0 िèथर आविृƣ 1
0 1 0 िèथर आविृƣ 2
1 1 0 िèथर आविृƣ 3
0 0 1 िèथर आविृƣ 4
1 0 1 िèथर आविृƣ 5
0 1 1 िèथर आविृƣ 6
1 1 1 िèथर आविृƣ 7
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DI2 िडिजटल इनपुट DI2 (10.02 DI िवलंिबत िèथित, िबट 1). 3
DI3 िडिजटल इनपुट DI3 (10.02 DI िवलंिबत िèथित, िबट 2). 4
DI4 िडिजटल इनपुट DI4 (10.02 DI िवलंिबत िèथित, िबट 3). 5
DI5 िडिजटल इनपुट DI5 (10.02 DI िवलंिबत िèथित, िबट 4). 6
DI6 िडिजटल इनपुट DI6 (10.02 DI िवलंिबत िèथित, िबट 5). 7
टाइàड फंक्शन 1 34.01 समयबɮध फंक्शÛस èटेटस का िबट 0 (पçृठ 211 देखɅ). 18
टाइàड फंक्शन 2 34.01 समयबɮध फंक्शÛस èटेटस का िबट 1 (पçृठ 211 देखɅ). 19
टाइàड फंक्शन 3 34.01 समयबɮध फंक्शÛस èटेटस का िबट 2 (पçृठ 211 देखɅ). 20
सुपरिवज़न 1 32.01 सुपरिवज़न èटेटस का िबट 0 (पçृठ 205 देखɅ). 24
सुपरिवज़न 2 32.01 सुपरिवज़न èटेटस का िबट 1 (पçृठ 205 देखɅ). 25
सुपरिवज़न 3 32.01 सुपरिवज़न èटेटस का िबट 2 (पçृठ 205 देखɅ). 26
अÛय [िबट] İोत चयन (शÞद और संिक्षÜत नाम पçृठ 120 पर  देखɅ). -

28.23 िèथर फ्रीक्वɅसी sel2 जब मानदंड 28.21 िèथर फ्रीक्वɅसी फंक्शन की िबट 0 0 (अलग) 
के बराबर हो, तो एक İोत का चयन करता है जो िक िèथर आविृƣ 
2 को सिक्रय करता है।
जब मानदंड 28.21 िèथर फ्रीक्वɅसी फंक्शन की िबट 0 1 (पैक्ड) हो, 
तो यह मानदंड और मानदंड 28.22 िèथर फ्रीक्वɅसी sel1 और 
28.24 िèथर फ्रीक्वɅसी sel3 तीन İोतɉ का चयन करते हɇ िजनका 
िक प्रयोग िèथर गितयɉ को आविृƣ करने के िलए िकया जाता है। 
मानदंड 28.22 िèथर फ्रीक्वɅसी sel1 मɅ तािलका देखɅ।
चयन के िलए, मानदंड 28.22 िèथर फ्रीक्वɅसी sel1देखɅ।

DI4

28.24 िèथर फ्रीक्वɅसी sel3 जब मानदंड 28.21 िèथर फ्रीक्वɅसी फंक्शन की िबट 0 0 (अलग) 
के बराबर हो, तो एक İोत का चयन करता है जो िक िèथर आविृƣ 
3 को सिक्रय करता है।
जब मानदंड 28.21 िèथर फ्रीक्वɅसी फंक्शन की िबट 0 1 (पैक्ड) हो, 
तो यह मानदंड और मानदंड 28.22 िèथर फ्रीक्वɅसी sel1 और 
28.23 िèथर फ्रीक्वɅसी sel2 तीन İोतɉ का चयन करते हɇ िजनका 
िक प्रयोग िèथर गितयɉ को आविृƣ करने के िलए िकया जाता है। 
मानदंड 28.22 िèथर फ्रीक्वɅसी sel1 मɅ तािलका देखɅ।
चयन के िलए, मानदंड 28.22 िèथर फ्रीक्वɅसी sel1देखɅ।

चयिनत नहीं

28.26 िèथर फ्रीक्वɅसी 1 िèथर आविृƣ 1 को पिरभािषत करता है (वह आविृƣ िजस पर मोटर 
घूमेगी जब िèथर आविृƣ 1 का चयन िकया जाता है)।

5.00 Hz

-500.00...500.00 
Hz

िèथर आविृƣ 1 अनुÍछेद 
46.02 देखɅ

28.27 िèथर फ्रीक्वɅसी 2 िèथर आविृƣ 2 को पिरभािषत करता है। 10.00 Hz
-500.00...500.00 
Hz

िèथर आविृƣ 2 अनुÍछेद 
46.02 देखɅ

28.28 िèथर फ्रीक्वɅसी 3 िèथर आविृƣ 3 को पिरभािषत करता है। 15.00 Hz
-500.00...500.00 
Hz

िèथर आविृƣ 3 अनुÍछेद 
46.02 देखɅ

28.29 िèथर फ्रीक्वɅसी 4 िèथर आविृƣ 4 को पिरभािषत करता है। 20.00 Hz
-500.00...500.00 
Hz

िèथर आविृƣ 4 अनुÍछेद 
46.02 देखɅ

28.30 िèथर फ्रीक्वɅसी 5 िèथर आविृƣ 5 को पिरभािषत करता है। 25.00 Hz
-500.00...500.00 
Hz

िèथर आविृƣ 5 अनुÍछेद 
46.02 देखɅ

28.31 िèथर फ्रीक्वɅसी 6 िèथर आविृƣ 6 को पिरभािषत करता है। 40.00 Hz
-500.00...500.00 
Hz

िèथर आविृƣ 6 अनुÍछेद 
46.02 देखɅ

संख्या नाम/मान िववरण Def/FbEq16
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28.32 िèथर फ्रीक्वɅसी 7 िèथर आविृƣ 7 को पिरभािषत करता है। 50.00 Hz
-500.00...500.00 
Hz

िèथर आविृƣ 7 अनुÍछेद 
46.02 देखɅ

28.41 फ्रीक्वɅसी रेफरɅस 
सुरिक्षत

सुरिक्षत आविृƣ रेफरɅस मान को पिरभािषत करता है िजसका िक 
प्रयोग पयर्वेक्षण फंक्शनɉ के साथ िकया जाता है जैसे िक
12.03 AI सुपरिवज़न फंक्शन
49.05 संचार क्षित एक्शन
50.02 FBA A संचार हािन फंक्शन.

0.00 Hz

-500.00...500.00 
Hz

सुरिक्षत आविृƣ िरŉɅ स अनुÍछेद 
46.02 देखɅ

28.51 क्रांितक फ्रीक्वɅसी 
फंक्शन

मह×वपूणर् आविृƣ फंक्शन सक्षम/अक्षम करता है। साथ ही िनधार्िरत 
करता है यिद िविनिदर्çट सीमाएं घूमने वाली ãदोनɉ िदशाओं मɅ 
प्रभावी हɇ या नहीं।
अनुभाग क्रांितक गित/ŉीक्वɅसी भी देखɅ।(पçृठ 36).

0b0000

0b0000...0b1111 मह×वपूणर् आविृƣ कॉिÛफ़गरेशन शÞद। 1 = 1
28.52 क्रांितक फ्रीक्वɅसी 1 

िनàन
मह×वपूणर् आविृƣ 1 के िलए िनàन सीमा को पिरभािषत करता है।
Úयान दɅ: यह मान 28.53 क्रांितक फ्रीक्वɅसी 1 उÍच के मान से कम 
या बराबर होना चािहए।

0.00 Hz

-500.00...500.00 
Hz

मह×वपूणर् आविृƣ 1 के िलए िनàन सीमा। अनुÍछेद 
46.02 देखɅ

28.53 क्रांितक फ्रीक्वɅसी 1 
उÍच

मह×वपूणर् आविृƣ 1 के िलए उÍच सीमा को पिरभािषत करता है।
Úयान दɅ: यह मान 28.52 क्रांितक फ्रीक्वɅसी 1 िनàन के मान से 
Ïयादा या बराबर होना चािहए।

0.00 Hz

-500.00...500.00 
Hz

मह×वपूणर् आविृƣ 1 के िलए उÍच सीमा। अनुÍछेद 
46.02 देखɅ

28.54 क्रांितक फ्रीक्वɅसी 2 
िनàन

मह×वपूणर् आविृƣ 2 के िलए िनàन सीमा को पिरभािषत करता है।
Úयान दɅ: यह मान 28.55 क्रांितक फ्रीक्वɅसी 2 उÍच के मान से कम 
या बराबर होना चािहए।

0.00 Hz

-500.00...500.00 
Hz

मह×वपूणर् आविृƣ 2 के िलए िनàन सीमा। अनुÍछेद 
46.02 देखɅ

28.55 क्रांितक फ्रीक्वɅसी 2 
उÍच

मह×वपूणर् आविृƣ 2 के िलए उÍच सीमा को पिरभािषत करता है।
Úयान दɅ: यह मान 28.54 क्रांितक फ्रीक्वɅसी 2 िनàन के मान से 
Ïयादा या बराबर होना चािहए।

0.00 Hz

-500.00...500.00 
Hz

मह×वपूणर् आविृƣ 2 के िलए उÍच सीमा। अनुÍछेद 
46.02 देखɅ

28.56 क्रांितक फ्रीक्वɅसी 3 
िनàन

मह×वपूणर् आविृƣ 3 के िलए िनàन सीमा को पिरभािषत करता है।
Úयान दɅ: यह मान 28.57 क्रांितक फ्रीक्वɅसी 3 उÍच के मान से कम 
या बराबर होना चािहए।

0.00 Hz

-500.00...500.00 
Hz

मह×वपूणर् आविृƣ 3 के िलए िनàन सीमा। अनुÍछेद 
46.02 देखɅ

संख्या नाम/मान िववरण Def/FbEq16

िबट नाम जानकारी
0 िनणार्यक आविृƣ 1 = सक्षम; मह×वपूणर् आविृƣ सक्षम।

0 = अक्षम: मह×वपूणर् आविृƣ अक्षम।
1 साइन मोड 1 = मानदंड के अनुसार: मानदंड 28.52...28.57 के िचéन Úयान मɅ नहीं रखे 

गए हɇ।
0 = पूणर्: मानदंड 28.52...28.57 पूणर् मान के Ǿप मɅ संचािलत िकए जाते हɇ। 
प्र×येक सीमा घूमने की दोनɉ िदशाओं मɅ प्रभावी है।

2...5 िरज़åडर्
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28.57 क्रांितक फ्रीक्वɅसी 3 
उÍच

मह×वपूणर् आविृƣ 3 के िलए उÍच सीमा को पिरभािषत करता है।
Úयान दɅ: यह मान 28.56 क्रांितक फ्रीक्वɅसी 3 िनàन के मान से 
Ïयादा या बराबर होना चािहए।

0.00 Hz

-500.00...500.00 
Hz

मह×वपूणर् आविृƣ 3 के िलए उÍच सीमा। अनुÍछेद 
46.02 देखɅ

28.71 आविृƣ रैàप सेट 
चयन

उस İोत का चयन करता है जो िक मानदंड 28.72...28.75 ɮवारा 
पिरभािषत एक्सेलेरेशन/डीसेलेरेशन समय के दो सेट के बीच िèवच 
करता है।
0 = एक्सेलेरेशन समय 1 और डीसेलेरेशन समय 1 लागू हɇ
1 = एक्सेलेरेशन समय 2 और डीसेलेरेशन समय 2 लागू हɇ

DI5

एक्सेलरेशन/िडसेलरैश
न समय 1

0. 0

एक्सेलरेशन/िडसेलरैश
न समय 2

1. 1

DI1 िडिजटल इनपुट DI1 (10.02 DI िवलंिबत िèथित ,िबट 0)। 2
DI2 िडिजटल इनपुट DI2 (10.02 DI िवलंिबत िèथित, िबट 1). 3
DI3 िडिजटल इनपुट DI3 (10.02 DI िवलंिबत िèथित, िबट 2). 4
DI4 िडिजटल इनपुट DI4 (10.02 DI िवलंिबत िèथित, िबट 3). 5
DI5 िडिजटल इनपुट DI5 (10.02 DI िवलंिबत िèथित, िबट 4). 6
DI6 िडिजटल इनपुट DI6 (10.02 DI िवलंिबत िèथित, िबट 5). 7
EFB केवल DCU प्रोफाइल के लये। एàबडेडे फीãडबस इंटरफेस के 

माÚयम से प्राÜत DCU िनयंत्रण शÞद िबट 10।
20

अÛय [िबट] İोत चयन (शÞद और संिक्षÜत नाम पçृठ 120पर  देखɅ). -
28.72 फ्रीक्वɅसी एक्सेलरेशन 

समय 1
एक्सेलेरेशन समय 1 को आविृƣ शूÛय से मानदंड 46.02 फ्रीक्वɅसी 
èकेिलगं ɮवारा पिरभािषत आविृƣ मɅ बदलन ेके िलए आवæयक 
समय के Ǿप मɅ पिरभािषत करता है। इस आविृƣ तक पहँुचने पर, 
एक्सेलेरेशन मानदंड 30.14 अिधकतम आविृƣ ɮवारा पिरभािषत 
मान तक उसी रेट के साथ जारी रहती है। 
यिद रेफरɅस सेट िकए गए एक्सेलेरेशन रेट से तेज़ी से बढ़ता है, तो 
मोटर एक्सेलेरेशन रेट का अनुसरण करेगी।
यिद रेफरɅस सेट िकए गए एक्सेलेरेशन रेट से धीरे से बढ़ता है, तो 
मोटर एक्सेलेरेशन रेट का अनुसरण करेगी।
यिद एक्सेलेरेशन समय बहुत कम सेट िकया गया हो, तो ड्राइव 
èवचािलत Ǿप से एक्सेलेरेशन को अिधक कर देगी तािक ड्राइव टॉकर्  
सीमा से आगे न बढ़ा जा सके।

20.000 s

0.000...1800.000 s एक्सेलरेशन समय 1 10 = 1 s
28.73 फ्रीक्वɅसी िडसेलरैशन 

समय 1
डीसेलेरेशन समय 1 को आविृƣ मानदंड 46.02 फ्रीक्वɅसी èकेिलगं 
(मानदंड 30.14 अिधकतम आविृƣ मɅ नहीं) ɮवारा पिरभािषत 
आविृƣ से शूÛय मɅ बदलने के िलए आवæयक समय के Ǿप मɅ 
पिरभािषत करता है।
यिद डीसेलेरेशन समय के बहुत छोटा होने के बारे मɅ कोई शंका हो, 
तो सुिनिæचत करɅ िक DC ओवरवोãटेज िनयंत्रण  (30.30 अिधक 
वोãटेज िनयंत्रण) ऑन हो।
Úयान दɅ: यिद उÍच इनिशर्या एिÜलकेशन के िलए छोटे डीसेलेरेशन 
समय की आवæयकता हो, तो ड्राइव ब्रेिकंग उपकरण से लैस होनी 
चािहए जैसे ब्रेक चॉपर और ब्रके रिज़èटर।

20.000 s

0.000...1800.000 s िडसेलरैशन समय 1 10 = 1 s
28.74 फ्रीक्वɅसी एक्सेलरेशन 

समय 2
एक्सेलेरेशन समय 2 को पिरभािषत करता है। पैरामीटर देखɅ 28.72 
फ्रीक्वɅसी एक्सेलरेशन समय 1।

60.000 s

0.000...1800.000 s एक्सेलरेशन समय 2 10 = 1 s

संख्या नाम/मान िववरण Def/FbEq16
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28.75 फ्रीक्वɅसी िडसेलरैशन 
समय 2

डीसेलेरेशन समय 2 को पिरभािषत करता है। पैरामीटर देखɅ 28.73 
फ्रीक्वɅसी िडसेलरैशन समय 1।

60.000 s

0.000...1800.000 s िडसेलरैशन समय 2 10 = 1 s
28.76 शूÛय सोसर् मɅ आविृƣ 

रैàप
एक İोत का चयन करता है जो िक आविृƣ रेफरɅस को शूÛय की 
ओर धकेलता है।
0 = आविृƣ रेफरɅस को शूÛय की ओर धकेलɅ
1 = सामाÛय ऑपरेशन

िनिçक्रय

सिक्रय 0. 0
िनिçक्रय 1. 1
DI1 िडिजटल इनपुट DI1 (10.02 DI िवलंिबत िèथित ,िबट 0)। 2
DI2 िडिजटल इनपुट DI2 (10.02 DI िवलंिबत िèथित, िबट 1). 3
DI3 िडिजटल इनपुट DI3 (10.02 DI िवलंिबत िèथित, िबट 2). 4
DI4 िडिजटल इनपुट DI4 (10.02 DI िवलंिबत िèथित, िबट 3). 5
DI5 िडिजटल इनपुट DI5 (10.02 DI िवलंिबत िèथित, िबट 4). 6
DI6 िडिजटल इनपुट DI6 (10.02 DI िवलंिबत िèथित, िबट 5). 7
अÛय [िबट] İोत चयन (शÞद और संिक्षÜत नाम पçृठ 120पर  देखɅ). -

संख्या नाम/मान िववरण Def/FbEq16
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28.82 आकार समय 1 सेट 1 के साथ प्रयुक्त एक्सेलेरेशन और डीसेलेरेशन रैàप के आकार 
को पिरभािषत करता है।
0.000 s: रैिखक रɇप िèथर एक्सेलेरेशन और डीसेलेरेशन और धीमे 
रैàप के िलए उपयुक्त।
0.001...1000.000 s: S-वक्र रɇप एस-कवर् रैàप ऊपर उठाने के 
अनुप्रयोगɉ के िलए आदशर् होते हɇ। एस-कवर् मɅ रैàप के दोनɉ ओर 
समिमत कवर् होते हɇ और बीच मɅ एक रेखीय भाग होता है।
एक्सेलेरेशन:

डीसेलेरेशन:

0.100 s

0.000...1800.000 s एक्सेलेरेशन और डीसेलेरेशन की शुǽआत और अंत मɅ रैàप आकार। 10 = 1 s
28.83 आकार समय 2 सेट 2 के साथ प्रयुक्त एक्सेलेरेशन और डीसेलेरेशन रैàप के आकार 

को पिरभािषत करता है। परैामीटर देखɅ 28.82 आकार समय 1। 
0.100 s

0.000...1800.000 s एक्सेलेरेशन और डीसेलेरेशन की शुǽआत और अंत मɅ रैàप आकार। 10 = 1 s
28.92 फ्रीक्वɅसी रेफरɅस 

सिक्रय 3
मानदंड 28.13 फ्रीक्वɅसी रेफरɅस1 फंक्शन (यिद कोई), और चयन 
(19.11 Ext1/Ext2 चयन) के बाद लागू फंक्शन के बाद आविृƣ 
रेफरɅस दशार्ता है। पçृठ 393 पर िनयंत्रण चेन आरेख देखɅ।
यह मानदंड रीड-ओनली है। 

0.00

-500.00...500.00 
Hz

चयन के बाद आविृƣ रेफरɅस। अनुÍछेद 
46.02 देखɅ

संख्या नाम/मान िववरण Def/FbEq16

S-वक्र रɇप 
28.82 > 0 s

रैिखक रɇप 
28.82 = 0 s

रैिखक रɇप 
28.82 = 0 s

S-वक्र रɇप 
28.82 > 0 s

गित

समय

S-वक्र रɇप 
28.82 > 0 s

रैिखक रɇप 
28.82 = 0 s S-वक्र रɇप 

28.82 > 0 s

गित

समय

रैिखक रɇप 
28.82 = 0 s
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28.96 फ्रीक्वɅसी रेफरɅस 
सिक्रय 7

िèथर आविृƣ, िनयंत्रण पैनल रेफरɅस, आिद का प्रयोग करने के बाद 
आविृƣ रेफरɅस दशार्ता है। पçृठ393  पर िनयंत्रण चेन आरेख देखɅ।
यह मानदंड रीड-ओनली है।

0.00

-500.00...500.00 
Hz

आविृƣ रेफरɅस 7। अनुÍछेद 
46.02 देखɅ

28.97 फ्रीक्वɅसी रेफरɅस 
असीिमत

मह×वपूणर् आविृƣ के अनुप्रयोग के बाद, लेिकन रैिàपंग और 
िलिमिटगं से पहले आविृƣ रेफरɅस दशार्ता है। पçृठ 387 पर िनयंत्रण 
चेन आरेख देखɅ।
यह मानदंड रीड-ओनली है। 

0.00

-500.00...500.00 
Hz

रैिàपंग और िलिमिटगं से पहले आविृƣ रेफरɅस। अनुÍछेद 
46.02 देखɅ

3030 सीमाएं ड्राइव ऑपरेशन की सीमाएं।
30.01 सीमा शÞद 1 सीमा शÞद 1 दशार्ता है।

यह मानदंड रीड-ओनली है।
0b0000

0b0000...0b1111 सीमा शÞद 1 1 = 1

संख्या नाम/मान िववरण Def/FbEq16

िबट नाम िववरण
0 टॉकर्  सीमा 1 = ड्राइव टॉकर्  मोटर िनयंत्रण (कम वोãटेज िनयंत्रण, करंट िनयंत्रण, लोड 

एंगल िनयंत्रण या पुल-आउट िनयंत्रण) ɮवारा, या मानदंडɉ ɮवारा पिरभािषत 
टॉकर्  सीमाओं ɮवारा सीिमत होती है।

1...6 िरज़åडर्
7 अिधकतम गित 

रेफरɅस सीमा
1 = गित रेफरɅस 30.12 ɮवारा सीिमत िकया जा रहा है अिधकतम गित

8 Ûयूनतम गित 
रेफरɅस सीमा

1 = गित रेफरɅस 30.11 ɮवारा सीिमत िकया जा रहा है Ûयूनतम गित

9 अिधकतम आविृƣ 
रेफरɅस सीमा

1 = आविृƣ रेफरɅस 30.14  ɮवारा सीिमत िकया जा रहा है अिधकतम 
आविृƣ

10 Ûयूनतम आविृƣ 
रेफरɅस सीमा

1 = आविृƣ रेफरɅस 30.13  ɮवारा सीिमत िकया जा रहा है Ûयूनतम आविृƣ

11...15 िरज़åडर्
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30.02 टॉकर्  सीमा èटेटस टॉकर्  िनयंत्रक सीमा िèथित शÞद दशार्ता है।
यह मानदंड रीड-ओनली है।

0b0000

0b0000...0b1111 टॉकर्  सीमा िèथित शÞद। 1 = 1
30.09 करंट सीमा िनगरानी 

समय
ड्राइव करंट सीमा िनगरानी समय को पिरभािषत करता है िजसके 
बाद कायर्वाही मानदंड 30.10 मɅ िविनिदर्çट अनुसार की जाती है।

10.00

0...120s करंट सीमा िनगरानी समय 100=1
30.10 करंट सीमा एक्शन ड्राइव के करंट सीमा (30.17 अिधकतम करंट) पर पहँुचने और 

मानदंड 30.09 करंट सीमा िनगरानी समय ɮवारा सेट िनगरानी 
समय से पार जाने पर ड्राइव िकस प्रकार से प्रितिक्रया देगी इसका 
चयन करता है।

चेतावनी

कोई कायर्वाही नहीं कोई नहीं (करंट सीमा कायर्वाही अक्षम)। 0
चेतावनी A8B6 वतर्मान सीमा चेतावनी को उ×पÛन िकया जाता है। 1
फॉãट ड्राइव फ़ॉãट 8009 वतर्मान करंट पर िट्रप करती है। 2

30.11 Ûयूनतम गित Ûयूनतम अनुमत गित को पिरभािषत करता है।
चेतावनी! यह मान 30.12 अिधकतम गित से अिधक नहीं 
होना चािहए।
चेतावनी! केवल गित िनयंत्रण मोड मɅ। Iआविृƣ िनयंत्रण 
मोड मɅ, आविृƣ सीमाओं (30.13 और 30.14) का प्रयोग 
करɅ।

-1500.00 
rpm

-30000.00... 
30000.00 rpm

Ûयूनतम अनुमत गित। अनुÍछेद 
46.01 देखɅ

30.12 अिधकतम गित अिधकतम अनुमत गित को पिरभािषत करता है।
Úयान दɅ: यह मानदंड गित एक्सेलेरेशन और डीसेलेरेशन रैàप समय 
को प्रभािवत नहीं करता है। पैरामीटर देखɅ 46.01 गित èकेिलगं।

चेतावनी! यह मान 30.11 Ûयूनतम गित से कम नहीं होना 
चािहए।
चेतावनी! केवल गित िनयंत्रण मोड मɅ। Iआविृƣ िनयंत्रण 
मोड मɅ, आविृƣ सीमाओं (30.13 और 30.14) का प्रयोग 
करɅ।

1500.00 rpm

-30000.00... 
30000.00 rpm

अिधकतम गित अनुÍछेद 
46.01 देखɅ

संख्या नाम/मान िववरण Def/FbEq16

िबट नाम िववरण
0 िनàन वोãटेज *1 = मÚयवतीर् DC सिकर् ट अंडरवोãटेज
1 अिधक वोãटेज *1 = मÚयवतीर् DC सिकर् ट ओवरवोãटेज
2 Ûयूनतम टॉकर् *1 = टॉकर्  30.19 ɮवारा सीिमत की जा रही है Ûयूनतम टॉकर्  1
3 अिधकतम टॉकर् *1 = टॉकर्  30.20 ɮवारा सीिमत की जा रही है अिधकतम टॉकर्  1
4 आतंिरक करंट 1 = एक इनवटर्र करंट सीमा (िबट 8...11 ɮवारा पहचानी गई) सिक्रय है
5 लोड एंगल (केवल èथायी मैग्नेट मोटरɉ और िरलक्टɅस मोटरɉ के साथ)

1 = लोड एंगल सीमा सिक्रय है, यानी मोटर अब और टॉकर्  पैदा नहीं कर 
सकती है

6 मोटर पुलआउट (केवल अिसकं्रोनस मोटर के साथ)
मोटर पुल-आउट सीमा सिक्रय है, यानी मोटर अब और टॉकर्  पैदा नहीं कर 
सकती है

7 िरज़åडर्
8 थमर्ल 1 = इनपुट करंट मुख्य सिकर् ट थमर्ल यूिनट ɮवारा सीिमत िकया जा रहा है
9 अिधकतम करंट *1 = अिधकतम आउटपुट करंट (IMAX) सीिमत िकया जा रहा है
10 यूज़र करंट *1 = आउटपुट करंट 30.17 ɮवारा सीिमत िकया जा रहा है अिधकतम करंट
11 थमर्ल IGBT *1 = आउटपुट करंट पिरकिलत थमर्ल करंट मान ɮवारा सीिमत िकया जा 

रहा है
12...15 िरज़åडर्
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30.13 Ûयूनतम आविृƣ Ûयूनतम अनुमत आविृƣ को पिरभािषत करता है।
चेतावनी! यह मान 30.14 अिधकतम आविृƣ से अिधक 
नहीं होना चािहए।
चेतावनी! केवल आविृƣ िनयंत्रण मोड मɅ।

-50.00 Hz

-500.00...500.00 
Hz

Ûयूनतम आविृƣ अनुÍछेद 
46.02 देखɅ

30.14 अिधकतम आविृƣ अिधकतम अनुमत आविृƣ को पिरभािषत करता है।
Úयान दɅ: यह मानदंड आविृƣ एक्सेलेरेशन और डीसेलेरेशन रैàप 
समय को प्रभािवत नहीं करता है। पैरामीटर देखɅ 46.02 फ्रीक्वɅसी 
èकेिलगं।

चेतावनी! यह मान 30.13 Ûयूनतम आविृƣ से कम नहीं 
होना चािहए।
चेतावनी! केवल आविृƣ िनयंत्रण मोड मɅ।

50.00 Hz

-500.00...500.00 
Hz

अिधकतम आविृƣ अनुÍछेद 
46.02 देखɅ

30.17 अिधकतम करंट अिधकतम अनुमत ड्राइव करंट को पिरभािषत करता है। 16.92 A
0.00...16.92 A अिधकतम ड्राइव करंट। 1 = 1 A

30.19 Ûयूनतम टॉकर्  1 ड्राइव के िलए Ûयूनतम टॉकर्  सीमा को पिरभािषत करता है 
(नॉिमनल मोटर टॉकर्  के प्रितशत मɅ)। 

-300.0%

-1600.0...0.0% Ûयूनतम टॉकर्  सीमा 1। अनुÍछेद 
46.03 देखɅ

30.20 अिधकतम टॉकर्  1 ड्राइव के िलए अिधकतम टॉकर्  सीमा को पिरभािषत करता है 
(नॉिमनल मोटर टॉकर्  के प्रितशत मɅ)। 

300.0%

0.0...1600.0% अिधकतम टॉकर्  1 अनुÍछेद 
46.03 देखɅ

30.30 अिधक वोãटेज 
िनयंत्रण

मÚयवतीर् DC िलकं के ओवरवोãटेज िनयंत्रण को सक्षम करता है। 
उÍच इनिशर्या भार की तेज़ ब्रेिकंग वोãटेज को ओवरवोãटेज 
िनयंत्रण सीमा तक ऊपर उठाती है। DC वोãटेज को सीमा से आगे 
जाने से रोकने के िलए, ओवरवोãटेज िनयंत्रक èवचािलत Ǿप से 
ब्रेिकंग टॉकर्  को घटा देता है।
Úयान दɅ: यिद ड्राइव ब्रेक चॉपर और रिज़èटर, या पुनयȾजी आपूितर् 
यूिनट से लैस हो, तो िनयंत्रक को अक्षम िकया जाना चािहए।

सक्षम करɅ

अक्षम करɅ ओवरवोãटेज िनयंत्रण अक्षम है। 0
सक्षम करɅ ओवरवोãटेज िनयंत्रण सक्षम है। 1

30.31 िनàन वोãटेज 
िनयंत्रण

मÚयवतीर् DC िलकं के अंडरवोãटेज िनयंत्रण को सक्षम करता है। 
यिद DC वोãटेज इनपुट पॉवर कट ऑफ के चलते िगर जाती है, तो 
वोãटेज को िनàन सीमा से ऊपर रखने के िलए अंडरवोãटेज िनयंत्रक 
èवचािलत Ǿप से मोटर टॉकर्  को घटाता है। मोटर टॉकर्  को घटा कर, 
भार के इनिशर्या से ड्राइव मɅ वापस पुनजर्नन आ जाएगा, िजससे 
DC िलकं चाजर् रहता है और मोटर के धीरे से बंद होने तक अंडर 
वोãटेज िट्रप की रोकथाम होती है। यह उÍच इनिशर्या वाली 
प्रणािलयɉ मɅ कायर्क्षमता के माÚयम से पॉवर-लॉस राइड के Ǿप मɅ 
कायर् करेगा।

सक्षम करɅ

अक्षम करɅ अंडरवोãटेज िनयतं्रण अक्षम है। 0
सक्षम करɅ अंडरवोãटेज िनयतं्रण सक्षम है। 1

संख्या नाम/मान िववरण Def/FbEq16
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3131 फॉãट फंक्शन बाहरी इवɅɪस की कॉिÛफ़गरेशन; फ़ॉãट होने पर ड्राइव के åयåहार का 
चयन। 

31.01 बाहरी इवɅट 1 का 
सोसर्

बाहरी इवɅट 1 के İोत को पिरभािषत करता है।
मानदंड 31.02 बाहरी इवɅट 1 का प्रकार भी देखɅ।
0 = िट्रगर इवɅट
1 = सामाÛय ऑपरेशन

िनिçक्रय (सही)

सिक्रय (गलत) 0. 0
िनिçक्रय (सही) 1. 1
DI1 िडिजटल इनपुट DI1 (10.02 DI िवलंिबत िèथित ,िबट 0)। 3
DI2 िडिजटल इनपुट DI2 (10.02 DI िवलंिबत िèथित, िबट 1). 4
DI3 िडिजटल इनपुट DI3 (10.02 DI िवलंिबत िèथित, िबट 2). 5
DI4 िडिजटल इनपुट DI4 (10.02 DI िवलंिबत िèथित, िबट 3). 6
DI5 िडिजटल इनपुट DI5 (10.02 DI िवलंिबत िèथित, िबट 4). 7
DI6 िडिजटल इनपुट DI6 (10.02 DI िवलंिबत िèथित, िबट 5). 8
अÛय [िबट] İोत चयन (शÞद और संिक्षÜत नाम पçृठ 120 पर  देखɅ). -

31.02 बाहरी इवɅट 1 का 
प्रकार

बाहरी इवɅट 1 के टाइप का चयन करता है। फॉãट

फॉãट बाहरी इवɅट फ़ॉãट उ×पÛन करता है। 0
चेतावनी बाहरी इवɅट चेतावनी उ×पÛन करता है। 1

31.03 बाहरी इवɅट 2 का 
सोसर्

बाहरी इवɅट 2 के İोत को पिरभािषत करता है। मानदंड 31.04 
बाहरी इवɅट 2 का प्रकार भी देखɅ।
चयन के िलए, मानदंड 31.01 बाहरी इवɅट 1 का सोसर्देखɅ।

िनिçक्रय (सही)

31.04 बाहरी इवɅट 2 का 
प्रकार

बाहरी इवɅट 2 के टाइप का चयन करता है। फॉãट

फॉãट बाहरी इवɅट फ़ॉãट उ×पÛन करता है। 0
चेतावनी बाहरी इवɅट चेतावनी उ×पÛन करता है। 1

31.05 बाहरी इवɅट 3 का 
सोसर्

बाहरी इवɅट 3 के İोत को पिरभािषत करता है। मानदंड 31.06 
बाहरी इवɅट 3 का प्रकार भी देखɅ।
चयन के िलए, मानदंड 31.01 बाहरी इवɅट 1 का सोसर्देखɅ।

िनिçक्रय (सही)

31.06 बाहरी इवɅट 3 का 
प्रकार

बाहरी इवɅट 3 के टाइप का चयन करता है। फॉãट

फॉãट बाहरी इवɅट फ़ॉãट उ×पÛन करता है। 0
चेतावनी बाहरी इवɅट चेतावनी उ×पÛन करता है। 1

31.07 बाहरी इवɅट 4 का 
सोसर्

बाहरी इवɅट 4 के İोत को पिरभािषत करता है। मानदंड 31.08 
बाहरी इवɅट 4 का प्रकार भी देखɅ।
चयन के िलए, मानदंड 31.01 बाहरी इवɅट 1 का सोसर्देखɅ।

िनिçक्रय (सही)

31.08 बाहरी इवɅट 4 का 
प्रकार

बाहरी इवɅट 4 के टाइप का चयन करता है। फॉãट

फॉãट बाहरी इवɅट फ़ॉãट उ×पÛन करता है। 0
चेतावनी बाहरी इवɅट चेतावनी उ×पÛन करता है। 1

31.09 बाहरी इवɅट 5 का 
सोसर्

बाहरी इवɅट 5 के İोत को पिरभािषत करता है। मानदंड 31.10 
बाहरी इवɅट 5 का प्रकार भी देखɅ।
चयन के िलए, मानदंड 31.01 बाहरी इवɅट 1 का सोसर् देखɅ।

िनिçक्रय (सही)

31.10 बाहरी इवɅट 5 का 
प्रकार

बाहरी इवɅट 5 के टाइप का चयन करता है। फॉãट

फॉãट बाहरी इवɅट फ़ॉãट उ×पÛन करता है। 0

संख्या नाम/मान िववरण Def/FbEq16
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चेतावनी बाहरी इवɅट चेतावनी उ×पÛन करता है। 1
31.11 फॉãट िरसेट चयन बाहरी फ़ॉãट रीसेट िसग्नल के İोत का चयन करता है। िसग्नल 

फ़ॉãट िट्रप के बाद ड्राइव को रीसेट करता है यिद फ़ॉãट का कारण 
अब मौजूद न हो।
0 -> 1 = रीसेट
Úयान दɅ: इस मानदंड को Úयान मɅ रखे बगैर फीãडबस इंटरफेस स े
हमेशा फ़ॉãट रीसेट पर गौर िकया गया है।

चयिनत नहीं

चयिनत नहीं 0. 0
चयिनत 1. 1
DI1 िडिजटल इनपुट DI1 (10.02 DI िवलंिबत िèथित ,िबट 0)। 2
DI2 िडिजटल इनपुट DI2 (10.02 DI िवलंिबत िèथित, िबट 1). 3
DI3 िडिजटल इनपुट DI3 (10.02 DI िवलंिबत िèथित, िबट 2). 4
DI4 िडिजटल इनपुट DI4 (10.02 DI िवलंिबत िèथित, िबट 3). 5
DI5 िडिजटल इनपुट DI5 (10.02 DI िवलंिबत िèथित, िबट 4). 6
DI6 िडिजटल इनपुट DI6 (10.02 DI िवलंिबत िèथित, िबट 5). 7
टाइàड फंक्शन 1 34.01 समयबɮध फंक्शÛस èटेटस का िबट 0 (पçृठ 211देखɅ). 18
टाइàड फंक्शन 2 34.01 समयबɮध फंक्शÛस èटेटस का िबट 1 (पçृठ 211देखɅ). 19
टाइàड फंक्शन 3 34.01 समयबɮध फंक्शÛस èटेटस का िबट 2 (पçृठ 211देखɅ). 20
सुपरिवज़न 1 32.01 सुपरिवज़न èटेटस का िबट 0 (पçृठ 205देखɅ). 24
सुपरिवज़न 2 32.01 सुपरिवज़न èटेटस का िबट 1 (पçृठ 205देखɅ). 25
सुपरिवज़न 3 32.01 सुपरिवज़न èटेटस का िबट 2 (पçृठ 205देखɅ). 26
अÛय [िबट] İोत चयन (शÞद और संिक्षÜत नाम पçृठ 120पर  देखɅ). -

31.12 ऑटोिरसेट चयन उन फ़ॉãट का चयन हमेशा करता है जो िक èवचािलत Ǿप से रीसेट 
होते हɇ। यह मानदंड 16-िबट शÞद है िजसकी प्र×येक िबट का संबंध 
फ़ॉãट के टाइप से है। जब भी िबट को 1 पर सेट िकया जाता है, 
संबंिधत फ़ॉãट èवचािलत Ǿप से रीसेट हो जाती है।

चेतावनी! फंक्शन सिक्रय करने से पहले, सुिनिæचत करɅ िक 
कोई खतरनाक िèथित उ×पÛन न होती हो। यह फंक्शन 
èवचािलत Ǿप से ड्राइव को दोबारा शुǾ करता है और फ़ॉãट 

के बाद काम जारी रखता है।
इस बाइनरी संख्या के िबट का संबंध िनàनिलिखत फ़ॉãट से है:

0x0000

0x0000...0xffff èवचािलत रीसेट कॉिÛफ़गरेशन शÞद। 1 = 1

संख्या नाम/मान िववरण Def/FbEq16

िबट फॉãट
0 अिधक करंट
1 अिधक वोãटेज
2 िनàन वोãटेज
3 AI सुपरिवज़न फॉãट
4...9 िरज़åडर्
10 चयन योग्य फ़ॉãट (मानदंड 31.13 चयन योग्य फॉãट देखɅ)
11 बाहरी फ़ॉãट 1 (मानदंड 31.01 बाहरी इवɅट 1 का सोसर् ɮवारा चुने गए İोत से)
12 बाहरी फ़ॉãट 2 (मानदंड 31.03 बाहरी इवɅट 2 का सोसर् ɮवारा चुने गए İोत से)
13 बाहरी फ़ॉãट 3 (मानदंड 31.05 बाहरी इवɅट 3 का सोसर् ɮवारा चुने गए İोत से)
14 बाहरी फ़ॉãट 4 (मानदंड 31.07 बाहरी इवɅट 4 का सोसर् ɮवारा चुने गए İोत से)
15 बाहरी फ़ॉãट 5 (मानदंड 31.09 बाहरी इवɅट 5 का सोसर् ɮवारा चुने गए İोत से)
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31.13 चयन योग्य फॉãट उस फ़ॉãट को पिरभािषत करता है िजसे िक मानदंड 31.12 
ऑटोिरसेट चयन, िबट 10 के उपयोग से èवचािलत Ǿप से रीसेट 
िकया जा सकता है।
फ़ॉãट अÚयाय तु्रिट का पता लगाना (पçृठ 331) मɅ सूचीबɮध हɇ।

0x0000

0x0000...0xffff फ़ॉãट कोड। 10 = 1
31.14 परीक्षण की संख्या èवचािलत फ़ॉãट रीसेट की संख्या को पिरभािषत करता है जो ड्राइव 

मानदंड 31.15 परीक्षण का कुल समय ɮवारा पिरभािषत समय के 
भीतर पूरा करती है।

0

0...5 èवचािलत रीसेट की संख्या। 10 = 1
31.15 परीक्षण का कुल 

समय
èवचािलत रीसेट फंक्शन ɮवारा ड्राइव को रीसेट करने के प्रयास के 
समय को पिरभािषत करता है। इस समय के दौरान, वह  31.14 
परीक्षण की संख्या ɮवारा पिरभािषत संख्या तक èवचािलत रीसेट 
करेगा।

30.0 s

1.0...600.0 s èवचािलत रीसेट के िलए समय। 10 = 1 s
31.16 िवलंब समय èवचािलत रीसेट का प्रयास करने से पहले फ़ॉãट के बाद उस समय 

को पिरभािषत करता है जब तक ड्राइव ɮवारा प्रतीक्षा की जाएगी। 
पैरामीटर देखɅ 31.12 ऑटोिरसेट चयन।

0.0 s

0.0...120.0 s ऑटोरीसेट िवलàब। 10 = 1 s
31.19 मोटर फेज़ हािन मोटर फेज़ हािन का पता लगने पर ड्राइव की प्रितिक्रया का चयन 

करता है।
फॉãट

कोई कायर्वाही नहीं कोई कायर्वाही नहीं की गई। 0
फॉãट ड्राइव फ़ॉãट 3381 आउटपुट फेज़ हािन पर िट्रप करती है। 1

31.20 अथर् फॉãट मोटर या मोटर केबल मɅ अथर् (ग्राउंड) फ़ॉãट या करंट असंतुलन का 
पता लगने पर ड्राइव की प्रितिक्रया का चयन करता है।

फॉãट

कोई कायर्वाही नहीं कोई कायर्वाही नहीं की गई। 0
चेतावनी ड्राइव एक A2B3 अथर् लीकेज चेतावनी उ×पÛन करती है। 1
फॉãट ड्राइव फ़ॉãट 2330 अथर् लीकेज पर िट्रप करती है। 2

31.21 सÜलाई फेज़ हािन सÜलाई फेज़ हािन का पता लगने पर ड्राइव की प्रितिक्रया का चयन 
करता है।

फॉãट

कोई कायर्वाही नहीं कोई कायर्वाही नहीं की गई। 0
फॉãट ड्राइव फ़ॉãट 3130 इनपुट फेज़ हािन पर िट्रप करती है। 1

संख्या नाम/मान िववरण Def/FbEq16
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31.22 STO संकेत रन/èटॉप चयन करता है कौन से से संकेत िदए जाएं जब एक या दोनɉ 
सुरिक्षत टॉकर्  ऑफ (STO) िसग्नल िसच ऑफ िकए जाते हɇ या गुम 
हो जाते हɇ। ये संकेत इस बात पर भी िनभर्र करते हɇ यिद ऐसा 
घिटत होने पर ड्राइव चल रही है या बंद है।
नीचे प्र×येक चयन पर तािलकाएं उस िवशेष सेिटगं के साथ उ×पÛन 
संकेत दशार्ती हɇ।
नोɪस:
यह मानदंड अपने आप STO फंक्शन के काम को प्रभािवत नहीं 
करता है। STO फंक्शन इस मानदंड की सेिटगं को Úयान मɅ रखे 
िबना काम करेगा: एक या दोनɉ STO िसग्नलɉ को हटाने पर चालू 
ड्राइव बंद हो जाएगी, और तब तक नहीं चलेगी जब तक दोनɉ STO 
िसग्नल पनुèथार्िपत और सभी फ़ॉãट रीसेट नहीं कर िदए जाते।
केवल एक STO िसग्नल की हािन हमेशा एक फ़ॉãट उ×पÛन करती 
है क्यɉिक इसे एक खराबी माना जाता है।
STO पर अिधक जानकारी के िलए, अÚयाय ड्राइव हाडर्वेयर 
मैÛयुअल मɅ सुरक्षा टॉकर्  बंद फंक्शन देखɅ।

फॉãट/फॉãट

फॉãट/फॉãट 0

फॉãट/चेतावनी 1

फॉãट/इवɅट 2

संख्या नाम/मान िववरण Def/FbEq16

इनपुट संकेत (चालू या बंद)
IN1 इन2
0 0 फ़ॉãट 5091 सुरिक्षत टॉकर्  बंद
0 1 फ़ॉãट 5091 सुरिक्षत टॉकर्  बंद और

 FA81 सुरिक्षत टॉकर्  बंद 1
1 0 फ़ॉãट 5091 सुरिक्षत टॉकर्  बंद और

 FA82 सुरिक्षत टॉकर्  बंद 2
1 1 (सामाÛय ऑपरेशन)

इनपुट संकेत
IN1 इन2 चल रहा है बंद
0 0 फ़ॉãट 5091 सुरिक्षत 

टॉकर्  बंद
चेतावनी A5A0 सुरिक्षत 
टॉकर्  बंद

0 1 फ़ॉãट 5091 सुरिक्षत 
टॉकर्  बंद और FA81 
सुरिक्षत टॉकर्  बंद 1

 चेतावनी A5A0 सुरिक्षत 
टॉकर्  बंद और फ़ॉãट 
FA81 सुरिक्षत टॉकर्  बंद 
1

1 0 फ़ॉãट 5091 सुरिक्षत 
टॉकर्  बंद और FA82 
सुरिक्षत टॉकर्  बंद 2

चेतावनी A5A0 सुरिक्षत 
टॉकर्  बंद और फ़ॉãट 
FA82 सुरिक्षत टॉकर्  बंद 
2

1 1 (सामाÛय ऑपरेशन)

इनपुट संकेत
IN1 इन2 चल रहा है बंद
0 0 फ़ॉãट 5091 सुरिक्षत 

टॉकर्  बंद
इवɅट B5A0 सुरिक्षत टॉकर्  
बंद

0 1 फ़ॉãट 5091 सुरिक्षत 
टॉकर्  बंद और FA81 
सुरिक्षत टॉकर्  बंद 1

इवɅट B5A0 सुरिक्षत टॉकर्  
बंद और फ़ॉãट FA81 
सुरिक्षत टॉकर्  बंद 1

1 0 फ़ॉãट 5091 सुरिक्षत 
टॉकर्  बंद और FA82 
सुरिक्षत टॉकर्  बंद 2

इवɅट B5A0 सुरिक्षत टॉकर्  
बंद और फ़ॉãट FA82 
सुरिक्षत टॉकर्  बंद 2

1 1 (सामाÛय ऑपरेशन)



पैरामीटर   203

ACS 560 FW_HI.book  Page 203  Friday, December 8, 2017  2:15 PM
चेतावनी/चेतावनी 3

31.23 वायिरगं या अथर् 
फॉãट

चयन करता है कैसे ड्राइव गलत इनपुट पॉवर और मोटर केबल 
कनेक्शन। (यानी  इनपुट पॉवर केबल ड्राइव मोटर कनेक्शन से जुड़ी 
हुई है) के प्रित प्रितिक्रया देती है।

फॉãट

कोई कायर्वाही नहीं कोई कायर्वाही नहीं की गई। 0
फॉãट ड्राइव फ़ॉãट 3181 वायिरंग या अथर् फॉãट पर िट्रप करती है। 1

31.24 èटाल फंक्शन चयन करता है कैसे ड्राइव èटाल (ǽक जाना) की िèथित के प्रित 
प्रितिक्रया देगी।
èटाल की िèथित को िनàन Ǿप से पिरभािषत िकया गया है:
ड्राइव èटाल करंट सीमा (31.25 èटाल करंट सीमा), से आगे बढ़ 
जाती है, और
आउटपुट आविृƣ मानदंड 31.27 èटाल आविृƣ सीमा ɮवारा सेट 
èतर से नीचे है या मोटर गित मानदंड 31.26 èटाल गित सीमा, 
ɮवारा सेट èतर से नीचे है, और
ऊपर बताई गई िèथितयां मानदंड 31.28 èटाल समय ɮवारा सेट 
समय से Ïयादा के िलए सही रही हɇ।

कोई कायर्वाही 
नहीं

कोई कायर्वाही नहीं कोई नहीं (èटाल पयर्वेक्षण अक्षम है)। 0
चेतावनी ड्राइव एक A780 मोटर èटॉल (प्रोग्रामयोग्य चेतावनी: 31.24 èटाल 

फंक्शन) चेतावनी उ×पÛन करती है।
1

फॉãट ड्राइव फ़ॉãट 7121 मोटर èटॉल पर िट्रप करती है। 2
31.25 èटाल करंट सीमा मोटर के नॉिमनल करंट के प्रितशत मɅ èटाल करंट सीमा। पैरामीटर 

देखɅ 31.24 èटाल फंक्शन।
200.0%

0.0...1600.0% èटाल करंट सीमा -
31.26 èटाल गित सीमा èटाल गित सीमा rpm मɅ। पैरामीटर देखɅ 31.24 èटाल फंक्शन। 150.00 rpm

0.00...10000.00 
rpm

èटाल गित सीमा अनुÍछेद 
46.01 देखɅ

31.27 èटाल आविृƣ सीमा èटाल आविृƣ सीमा पैरामीटर देखɅ 31.24 èटाल फंक्शन।
Úयान दɅ: 10 Hz से नीचे की सीमा सेट करने का सुझाव नहीं िदया 
जाता है।

15.00 Hz

0.00...1000.00 Hz èटाल आविृƣ सीमा अनुÍछेद 
46.02 देखɅ

31.28 èटाल समय èटाल समय परैामीटर देखɅ 31.24 èटाल फंक्शन। 20 s
0...3600 s èटाल समय -

संख्या नाम/मान िववरण Def/FbEq16

इनपुट संकेत (चालू या बंद)
IN1 इन2
0 0 चेतावनी A5A0 सुरिक्षत टॉकर्  बदं
0 1 चेतावनी A5A0 सुरिक्षत टॉकर्  बदं और फ़ॉãट FA81 

सुरिक्षत टॉकर्  बंद 1
1 0 चेतावनी A5A0 सुरिक्षत टॉकर्  बदं और फ़ॉãट FA82 

सुरिक्षत टॉकर्  बंद 2
1 1 (सामाÛय ऑपरेशन)
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31.30 अिधक गित िट्रप 
मािजर्न

30.11 Ûयूनतम गित और 30.12 अिधकतम गित, के साथ, मोटर 
की अिधकतम अनुमत गित को पिरभािषत करता है (ओवरèपीड से 
सुरक्षा)। यिद गित फीडबैक मानदंड 30.11 ɮवारा पिरभािषत गित 
सीमा से या 30.12 इस मानदंड के मान से अिधक आगे बढ़ जाता 
है, तो ड्राइव 7310 अिधक गित फ़ॉãट पर िट्रप कर जाती है।

चेतावनी! यह फंक्शन केवल वेक्टर मोटर िनयंत्रण मोड मɅ 
गित का पयर्वेक्षण करता है। यह फंक्शन èकेलर िनयंत्रण 
मोड मɅ प्रभावी नहीं है।

उदाहरण: यिद अिधकतम गित 1420 rpm है और èपीड िट्रप 
मािजर्न 300 rpm है, तो ड्राइव 1720 rpm पर िट्रप करती है।

500.00 rpm

0.00...10000.00 
rpm

अिधक गित िट्रप मािजर्न अनुÍछेद 
46.01 देखɅ

31.36 ऑक्स फैन फॉãट 
बाईपास

अèथायी Ǿप से ऑिग्ज़ãयरी फैन के फ़ॉãट को दबा देती है।
कुछ िवशेष ड्राइव टाइप (िवशषेकर IP55 ɮवारा संरिक्षत) मɅ मानक 
के Ǿप मɅ फं्रट कवर मɅ एक ऑिग्ज़ãयरी फैन अंतिनर्िमर्त होता है। 
यिद फैन अटकता है या िडसकनेक्ट हो, तो िनयंत्रण प्रोग्राम ɮवारा
एक फ़ॉãट (5081ऑिक्सिलयरी फैन टूटा हुआ) उ×पÛन होती है।
यिद ड्राइव को फं्रट कवर के िबना चलाना ज़Ǿरी हो (उदाहरण के 
िलए, किमशिनगं के दौरान), तो इस मानदंड को फ़ॉãट के बजाय 
अèथायी Ǿप से चेतावनी (A582ऑिक्सिलयरी फैन गायब) उ×पÛन 
करने सिक्रय िकया जा सकता है।
नोɪस:
इस मानदंड को ड्राइव रीबटू के 2 िमनट के भीतर सिक्रय िकया 
जाना चािहए (या तो पॉवर ɮवारा साइकल कर ता मानदंड 96.08  
ɮवारा)।
यह मानदंड ऑिग्ज़ãयरी फैन के दोबारा कनेक्ट होने और पता लगने 
तक, या िनयंत्रण यूिनट के अगली बार रीबूट होने तक प्रभाव मɅ 
रहेगा।

बंद

बंद सामाÛय ऑपरेशन, ऑिग्ज़ãयरी फैन पयर्वेक्षण एक फ़ॉãट उ×पÛन 
करता है।

0

अèथायी Ǿप से 
बाईपास

ऑिग्ज़ãयरी फैन फ़ॉãट चेतावनी के संकेत ɮवारा अèथायी Ǿप से 
बदल दी जाती है।
यह सेिटगं बंद पर èवचािलत Ǿप से लौट जाएगी।

1

संख्या नाम/मान िववरण Def/FbEq16

गित फीडबैक 

समय

30.12

30.11

31.30

ओवरèपीड िट्रप èतर

ओवरèपीड िट्रप èतर

31.30

0
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3232 सुपरिवज़न िसग्नल पयर्वेक्षण फंक्शन 1..6 की कॉिÛफ़गरेशन।
िनगरानी के िलए छह मान चुने जा सकते हɇ; पूवर्पिरभािषत सीमाओं 
से आगे जाने पर चेतावनी या फ़ॉãट उ×पÛन होता है।
अनुभाग िसग्नल सुपरिवज़न भी देखɅ।(पçृठ 68).

32.01 सुपरिवज़न èटेटस िसग्नल पयर्वेक्षण िèथित शÞद।
इंिगत करता है िक क्या िसग्नल पयर्वके्षण फ़ंक्शन ɮवारा मॉिनटर 
िकए गए मान उनकी संबंिधत सीमाओं के भीतर हɇ या बाहर हɇ।
Úयान दɅ: यह शÞद मानदंड 32.06, 32.16, 32.26, 32.36, 32.46 
और 32.56 ɮवारा पिरभािषत ड्राइव एक्शन से èवतंत्र होता है।

0b000

0b0000...0b1111 िसग्नल पयर्वेक्षण िèथित शÞद। 1 = 1
32.05 सुपरिवज़न 1 फंक्शन िसग्नल पयर्वेक्षण फंक्शन 1 के मोड का चयन करता है। िनधार्िरत 

करता है कैसे िनगरानी िकए जा रहे िसग्नल (मानदंड 32.07 देखɅ) 
की तुलना उसकी िनचली और ऊपरी सीमाओं (32.09 और 32.10 
क्रमशः) से की जाती है। िèथित के पूरा होने पर की जाने वाली 
कायर्वाही का चयन 32.06 ɮवारा िकया जाता है।

अक्षम

अक्षम िसग्नल पयर्वेक्षण 1 प्रयोग मɅ नहीं है। 0
िनàन िसग्नल के उसकी िनचली सीमा से नीचे िगरने पर कायर्वाही की 

जाती है।
1

उÍच िसग्नल के उसकी ऊपरी सीमा से ऊपर जान ेपर कायर्वाही की जाती 
है।

2

एÞसलूट िनàन िसग्नल के पूणर् मान के उसकी (पूणर्) िनचली सीमा से नीचे िगरने 
पर कायर्वाही की जाती है।

3

एÞसलूट उÍच िसग्नल के पूणर् मान के उसकी (पूणर्) ऊपरी सीमा से ऊपर जाने पर 
कायर्वाही की जाती है।

4

दोनɉ िसग्नल के उसली िनचली सीमा से नीचे िगरने या उसकी उÍच 
सीमा से ऊपर उठने पर कायर्वाही की जाती है।

5

एÞसलूट दोनɉ िसग्नल के पूणर् मान के उसकी (पूणर्) िनचली सीमा से नीचे िगरने 
या उसकी (पूणर्) उÍच सीमा से ऊपर उठने पर कायर्वाही की जाती 
है।

6

िहèटैिरसीस िसग्नल के उसली (िहèटैिरसीस) िनचली सीमा से नीचे िगरने या 
उसकी (िहèटैिरसीस) उÍच सीमा से ऊपर उठने पर कायर्वाही की 
जाती है।

7

32.06 सुपरिवज़न 1 एक्शन चयन करता है यिद ड्राइव फ़ॉãट, चेतावनी या कुछ भी नहीं उ×पÛन 
करती है जब िसग्नल पयर्वेक्षण 1 ɮवारा िनगरानी िकया जा रहा 
मान उसकी सीमाओं से आगे बढ़ जाता है।
Úयान दɅ: यह मानदंड 32.01 सुपरिवज़न èटेटस ɮवारा बताई गई 
िèथित को प्रभािवत नहीं करता है।

कोई कायर्वाही 
नहीं

कोई कायर्वाही नहीं कोई चेतावनी या फ़ॉãट उ×पÛन नहीं हुआ है। 0
चेतावनी चेतावनी A8B0 िसग्नल सुपरिवज़न 1 उ×पÛन हुई है। 1
फॉãट ड्राइव फ़ॉãट 80B0 िसग्नल सुपरिवज़न 1 पर िट्रप कर जाती है। 2

संख्या नाम/मान िववरण Def/FbEq16

िबट नाम िववरण
0 सुपरिवज़न 1 सिक्रय 1 =  32.07 ɮवारा चयिनत िसग्नल उसकी सीमाओं से बाहर है।
1 सुपरिवज़न 2 सिक्रय 1 =  32.17 ɮवारा चयिनत िसग्नल उसकी सीमाओं से बाहर है।
2 सुपरिवज़न 3 सिक्रय 1 =  32.27 ɮवारा चयिनत िसग्नल उसकी सीमाओं से बाहर है।
3 सुपरिवज़न 4 सिक्रय 1 =  32.37 ɮवारा चयिनत िसग्नल उसकी सीमाओं से बाहर है।
4 सुपरिवज़न 5 सिक्रय 1 =  32.47 ɮवारा चयिनत िसग्नल उसकी सीमाओं से बाहर है।
5 सुपरिवज़न 6 सिक्रय 1 =  32.27 ɮवारा चयिनत िसग्नल उसकी सीमाओं से बाहर है।
6...15 िरज़åडर्
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फॉãट यिद चलता हो चालू होने पर, ड्राइव फ़ॉãट 80B0 िसग्नल सुपरिवज़न 1 पर िट्रप 
करती है।

3

32.07 सुपरिवज़न 1 िसग्नल िसग्नल पयर्वेक्षण फंक्शन 1 ɮवारा िनगरानी िकए जा रहे िसग्नल 
का चयन करता है।

आविृƣ

शूÛय कोई नहीं. 0
गित 01.01 प्रयुक्त मोटर गित (पçृठ 123 ). 1
आविृƣ 01.06 आउटपुट आविृƣ (पçृठ 123 ). 3
करंट 01.07 मोटर करंट (पçृठ 123 ). 4
टॉकर् 01.10 मोटर टॉकर्  (पçृठ 123 ). 6
DC वोãटेज 01.11 DC वोãटेज (पçृठ 123 ). 7
आउटपुट पॉवर 01.14 आउटपुट पॉवर (पçृठ 124 ). 8
AI1 12.11 AI1 वाèतिवक मान (पçृठ 142 ). 9
AI2 12.21 AI2 वाèतिवक मान (पçृठ 143 ). 10
इनवटर्र तापमान 05.11 इनवटर्र तापमान (पçृठ 127 ). 23
प्रोसेस PID आउटपुट 40.01 प्रोसेस PID वाèतिवक आउटपुट (पçृठ 228 ). 24
प्रोसेस PID फीडबकै 40.02 प्रोसेस PID वाèतिवक फीडबैक (पçृठ 228 ). 25
प्रोसेस PID सेटÜवॉइंट 40.03 प्रोसेस PID वाèतिवक सेटÜवॉइंट (पçृठ 228 ). 26
प्रोसेस PID डिेवएशन 40.04 प्रोसेस PID वाèतिवक डिेवएशन (पçृठ 228 ). 27
अÛय İोत चयन (शÞद और संिक्षÜत नाम पçृठ 120 पर  देखɅ ). -

32.08 सुपरिवज़न 1 िफãटर 
समय

िसग्नल पयर्वेक्षण 1 ɮवारा िनगरानी िकए गए िफ़ãटर समय 
िèथरांक को पिरभािषत करता है।

0.000 s

0.000 ... 30.000 s िसग्नल िफ़ãटर समय। 1000 = 1 s
32.09 सुपरिवज़न 1 िनàन िसग्नल पयर्वेक्षण 1 के िलए िनचली सीमा को पिरभािषत करता है। 0.00

-21474836.00... 
21474836.00

िनचली सीमा। -

32.10 सुपरिवज़न 1 उÍच िसग्नल पयर्वेक्षण 1 के िलए ऊपरी सीमा को पिरभािषत करता है। 0.00
-21474836.00... 
21474836.00

ऊपरी सीमा। -

32.11 सुपरिवज़न 1 
िहèटैिरसीस

िसग्नल पयर्वेक्षण 1 ɮवारा िनगरानी िकए जा रहे िसग्नल के िलए 
िहèटैिरसीस को पिरभािषत करता है।

0.00

0.00...100000.00 िहèटैिरसीस। -
32.15 सुपरिवज़न 2 फंक्शन िसग्नल पयर्वेक्षण फंक्शन 2 के मोड का चयन करता है। िनधार्िरत 

करता है कैसे िनगरानी िकए जा रहे िसग्नल (मानदंड 32.17 देखɅ) 
की तुलना उसकी िनचली और ऊपरी सीमाओं (32.19 और 32.20 
क्रमशः) से की जाती है। िèथित के पूरा होने पर की जाने वाली 
कायर्वाही का चयन 32.16 ɮवारा िकया जाता है।

अक्षम

अक्षम िसग्नल पयर्वेक्षण 2 प्रयोग मɅ नहीं है। 0
िनàन िसग्नल के उसकी िनचली सीमा से नीचे िगरने पर कायर्वाही की 

जाती है।
1

उÍच िसग्नल के उसकी ऊपरी सीमा से ऊपर जाने पर कायर्वाही की जाती 
है।

2

एÞसलूट िनàन िसग्नल के पूणर् मान के उसकी (पूणर्) िनचली सीमा से नीचे िगरने 
पर कायर्वाही की जाती है।

3

एÞसलूट उÍच िसग्नल के पूणर् मान के उसकी (पूणर्) ऊपरी सीमा से ऊपर जाने पर 
कायर्वाही की जाती है।

4

संख्या नाम/मान िववरण Def/FbEq16
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दोनɉ िसग्नल के उसली िनचली सीमा से नीचे िगरने या उसकी उÍच 
सीमा से ऊपर उठने पर कायर्वाही की जाती है।

5

एÞसलूट दोनɉ िसग्नल के पूणर् मान के उसकी (पूणर्) िनचली सीमा से नीचे िगरने 
या उसकी (पूणर्) उÍच सीमा से ऊपर उठने पर कायर्वाही की जाती 
है।

6

िहèटैिरसीस िसग्नल के उसली (िहèटैिरसीस) िनचली सीमा से नीचे िगरने या 
उसकी (िहèटैिरसीस) उÍच सीमा से ऊपर उठने पर कायर्वाही की 
जाती है।

7

32.16 सुपरिवज़न 2 एक्शन चयन करता है यिद ड्राइव फ़ॉãट, चेतावनी या कुछ भी नहीं उ×पÛन 
करती है जब िसग्नल पयर्वेक्षण 2 ɮवारा िनगरानी िकया जा रहा 
मान उसकी सीमाओं से आगे बढ़ जाता है।
Úयान दɅ: यह मानदंड 32.01 सुपरिवज़न èटेटस ɮवारा बताई गई 
िèथित को प्रभािवत नहीं करता है।

कोई कायर्वाही 
नहीं

कोई कायर्वाही नहीं कोई चेतावनी या फ़ॉãट उ×पÛन नहीं हुआ है। 0
चेतावनी चेतावनी A8B1 िसग्नल सुपरिवज़न 2 उ×पÛन हुई है। 1
फॉãट ड्राइव फ़ॉãट 80B1 िसग्नल सुपरिवज़न 2 पर िट्रप कर जाती है। 2
फॉãट यिद चलता हो चालू होने पर, ड्राइव फ़ॉãट 80B0 िसग्नल सुपरिवज़न 1 पर िट्रप 

करती है।
3

32.17 सुपरिवज़न 2 िसग्नल िसग्नल पयर्वेक्षण फंक्शन 2 ɮवारा िनगरानी िकए जा रहे िसग्नल 
का चयन करता है।
उपलÞध चयन के िलए, मानदंड 32.07 सुपरिवज़न 1 िसग्नलदेखɅ।

करंट

32.18 सुपरिवज़न 2 िफãटर 
समय

िसग्नल पयर्वेक्षण 2 ɮवारा िनगरानी िकए गए िफ़ãटर समय 
िèथरांक को पिरभािषत करता है।

0.000 s

0.000...30.000 s िसग्नल िफ़ãटर समय। 1000 = 1 s
32.19 सुपरिवज़न 2 िनàन िसग्नल पयर्वेक्षण 2 के िलए िनचली सीमा को पिरभािषत करता है। 0.00

-21474836.00... 
21474836.00

िनचली सीमा। -

32.20 सुपरिवज़न 2 उÍच िसग्नल पयर्वेक्षण 2 के िलए ऊपरी सीमा को पिरभािषत करता है। 0.00
-21474836.00... 
21474836.00

ऊपरी सीमा। -

32.21 सुपरिवज़न 2 
िहèटैिरसीस

िसग्नल पयर्वेक्षण 2 ɮवारा िनगरानी िकए जा रहे िसग्नल के िलए 
िहèटैिरसीस को पिरभािषत करता है।

0.00

0.00...100000.00 िहèटैिरसीस। -
32.25 सुपरिवज़न 3 फंक्शन िसग्नल पयर्वेक्षण फंक्शन 3 के मोड का चयन करता है। िनधार्िरत 

करता है कैसे िनगरानी िकए जा रहे िसग्नल (मानदंड 32.27 देखɅ) 
की तुलना उसकी िनचली और ऊपरी सीमाओं (32.29 और 32.30 
क्रमशः) से की जाती है। िèथित के पूरा होने पर की जाने वाली 
कायर्वाही का चयन 32.26 ɮवारा िकया जाता है।

अक्षम

अक्षम िसग्नल पयर्वेक्षण 3 प्रयोग मɅ नहीं है। 0
िनàन िसग्नल के उसकी िनचली सीमा से नीचे िगरने पर कायर्वाही की 

जाती है।
1

उÍच िसग्नल के उसकी ऊपरी सीमा से ऊपर जान ेपर कायर्वाही की जाती 
है।

2

एÞसलूट िनàन िसग्नल के पूणर् मान के उसकी (पूणर्) िनचली सीमा से नीचे िगरने 
पर कायर्वाही की जाती है।

3

एÞसलूट उÍच िसग्नल के पूणर् मान के उसकी (पूणर्) ऊपरी सीमा से ऊपर जाने पर 
कायर्वाही की जाती है।

4

दोनɉ िसग्नल के उसली िनचली सीमा से नीचे िगरने या उसकी उÍच 
सीमा से ऊपर उठने पर कायर्वाही की जाती है।

5

संख्या नाम/मान िववरण Def/FbEq16
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एÞसलूट दोनɉ िसग्नल के पूणर् मान के उसकी (पूणर्) िनचली सीमा से नीचे िगरने 
या उसकी (पूणर्) उÍच सीमा से ऊपर उठने पर कायर्वाही की जाती 
है।

6

िहèटैिरसीस िसग्नल के उसली (िहèटैिरसीस) िनचली सीमा से नीचे िगरने या 
उसकी (िहèटैिरसीस) उÍच सीमा से ऊपर उठन ेपर कायर्वाही की 
जाती है।

7

32.26 सुपरिवज़न 3 एक्शन चयन करता है यिद ड्राइव फ़ॉãट, चेतावनी या कुछ भी नहीं उ×पÛन 
करती है जब िसग्नल पयर्वके्षण 3 ɮवारा िनगरानी िकया जा रहा 
मान उसकी सीमाओं से आगे बढ़ जाता है।
Úयान दɅ: यह मानदंड 32.01 सुपरिवज़न èटेटस ɮवारा बताई गई 
िèथित को प्रभािवत नहीं करता है।

कोई कायर्वाही 
नहीं

कोई कायर्वाही नहीं कोई चेतावनी या फ़ॉãट उ×पÛन नहीं हुआ है। 0
चेतावनी चेतावनी A8B2 िसग्नल सुपरिवज़न 3 उ×पÛन हुई है। 1
फॉãट ड्राइव फ़ॉãट 80B2 िसग्नल सुपरिवज़न 3 पर िट्रप कर जाती है। 2
फॉãट यिद चलता हो चालू होने पर, ड्राइव फ़ॉãट 80B0 िसग्नल सुपरिवज़न 1 पर िट्रप 

करती है।
3

32.27 सुपरिवज़न 3 िसग्नल िसग्नल पयर्वेक्षण फंक्शन 3 ɮवारा िनगरानी िकए जा रहे िसग्नल 
का चयन करता है।
उपलÞध चयन के िलए, मानदंड 32.07 सुपरिवज़न 1 िसग्नलदेखɅ।

टॉकर्

32.28 सुपरिवज़न 3 िफãटर 
समय

िसग्नल पयर्वेक्षण 3 ɮवारा िनगरानी िकए गए िफ़ãटर समय 
िèथरांक को पिरभािषत करता है।

0.000 s

0.000 ... 30.000 s िसग्नल िफ़ãटर समय। 1000 = 1 s
32.29 सुपरिवज़न 3 िनàन िसग्नल पयर्वेक्षण 3 के िलए िनचली सीमा को पिरभािषत करता है। 0.00

-21474836.00... 
21474836.00

िनचली सीमा। -

32.30 सुपरिवज़न 3 उÍच िसग्नल पयर्वेक्षण 3 के िलए ऊपरी सीमा को पिरभािषत करता है। 0.00
-21474836.00... 
21474836.00

ऊपरी सीमा। -

32.31 सुपरिवज़न 3 
िहèटैिरसीस

िसग्नल पयर्वेक्षण 3 ɮवारा िनगरानी िकए जा रहे िसग्नल के िलए 
िहèटैिरसीस को पिरभािषत करता है।

0.00

0.00...100000.00 िहèटैिरसीस। -
32.35 सुपरिवज़न 4 फंक्शन िसग्नल पयर्वेक्षण फंक्शन 4 के मोड का चयन करता है। िनधार्िरत 

करता है कैसे िनगरानी िकए जा रहे िसग्नल (मानदंड 32.37 देखɅ) 
की तुलना उसकी िनचली और ऊपरी सीमाओं (32.39 और 32.30 
क्रमशः) से की जाती है। िèथित के पूरा होने पर की जाने वाली 
कायर्वाही का चयन 32.36 ɮवारा िकया जाता है।

अक्षम

अक्षम िसग्नल पयर्वेक्षण 4 प्रयोग मɅ नहीं है। 0
िनàन िसग्नल के उसकी िनचली सीमा से नीचे िगरने पर कायर्वाही की 

जाती है।
1

उÍच िसग्नल के उसकी ऊपरी सीमा से ऊपर जाने पर कायर्वाही की जाती 
है।

2

एÞसलूट िनàन िसग्नल के पूणर् मान के उसकी (पूणर्) िनचली सीमा से नीचे िगरने 
पर कायर्वाही की जाती है।

3

एÞसलूट उÍच िसग्नल के पूणर् मान के उसकी (पूणर्) ऊपरी सीमा से ऊपर जाने पर 
कायर्वाही की जाती है।

4

दोनɉ िसग्नल के उसली िनचली सीमा से नीचे िगरने या उसकी उÍच 
सीमा से ऊपर उठने पर कायर्वाही की जाती है।

5

एÞसलूट दोनɉ िसग्नल के पूणर् मान के उसकी (पूणर्) िनचली सीमा से नीचे िगरने 
या उसकी (पूणर्) उÍच सीमा से ऊपर उठने पर कायर्वाही की जाती 
है।

6
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िहèटैिरसीस िसग्नल के उसली (िहèटैिरसीस) िनचली सीमा से नीचे िगरने या 
उसकी (िहèटैिरसीस) उÍच सीमा से ऊपर उठने पर कायर्वाही की 
जाती है।

7

32.36 सुपरिवज़न 4 एक्शन चयन करता है यिद ड्राइव फ़ॉãट, चेतावनी या कुछ भी नहीं उ×पÛन 
करती है जब िसग्नल पयर्वेक्षण 4 ɮवारा िनगरानी िकया जा रहा 
मान उसकी सीमाओं से आगे बढ़ जाता है।
Úयान दɅ: यह मानदंड 32.01 सुपरिवज़न èटेटस ɮवारा बताई गई 
िèथित को प्रभािवत नहीं करता है।

कोई कायर्वाही 
नहीं

कोई कायर्वाही नहीं कोई चेतावनी या फ़ॉãट उ×पÛन नहीं हुआ है। 0
चेतावनी चेतावनी A8B3 िसग्नल सुपरिवज़न 4 उ×पÛन हुई है। 1
फॉãट ड्राइव फ़ॉãट 80B3 िसग्नल सुपरिवज़न 4 पर िट्रप कर जाती है। 2
फॉãट यिद चलता हो मोटर चालू होने पर ड्राइव फ़ॉãट 80B0 िसग्नल सुपरिवज़न 1 पर 

िट्रप कर जाती है।
3

32.37 सुपरिवज़न 4 िसग्नल िसग्नल पयर्वेक्षण फंक्शन 4 ɮवारा िनगरानी िकए जा रहे िसग्नल 
का चयन करता है।
उपलÞध चयन के िलए, मानदंड 32.07 सुपरिवज़न 1 िसग्नल देखɅ।

शूÛय

32.38 सुपरिवज़न 4 िफãटर 
समय

िसग्नल पयर्वेक्षण 4 ɮवारा िनगरानी िकए गए िफ़ãटर समय 
िèथरांक को पिरभािषत करता है।

0.000 s

0.000...30.000 s िसग्नल िफ़ãटर समय। 1000 = 1 s
32.39 सुपरिवज़न 4 िनàन िसग्नल पयर्वेक्षण 4 के िलए िनचली सीमा को पिरभािषत करता है। 0.00

-21474836.00... 
21474836.00

िनचली सीमा। -

32.40 सुपरिवज़न 4 उÍच िसग्नल पयर्वेक्षण 4 के िलए ऊपरी सीमा को पिरभािषत करता है। 0.00
-21474836.00... 
21474836.00

ऊपरी सीमा। -

32.41 सुपरिवज़न 4 
िहèटैिरसीस

िसग्नल पयर्वेक्षण 4 ɮवारा िनगरानी िकए जा रहे िसग्नल के िलए 
िहèटैिरसीस को पिरभािषत करता है।

0.00

0.00...100000.00 िहèटैिरसीस। -
32.45 सुपरिवज़न 5 फंक्शन िसग्नल पयर्वेक्षण फंक्शन 5 के मोड का चयन करता है। िनधार्िरत 

करता है कैसे िनगरानी िकए जा रहे िसग्नल (मानदंड 32.47 देखɅ) 
की तुलना उसकी िनचली और ऊपरी सीमाओं (32.49 और 32.40 
क्रमशः) से की जाती है। िèथित के पूरा होने पर की जाने वाली 
कायर्वाही का चयन 32.46 ɮवारा िकया जाता है।

अक्षम

अक्षम िसग्नल पयर्वेक्षण 5 प्रयोग मɅ नहीं है। 0
िनàन िसग्नल के उसकी िनचली सीमा से नीचे िगरने पर कायर्वाही की 

जाती है।
1

उÍच िसग्नल के उसकी ऊपरी सीमा से ऊपर जान ेपर कायर्वाही की जाती 
है।

2

एÞसलूट िनàन िसग्नल के पूणर् मान के उसकी (पूणर्) िनचली सीमा से नीचे िगरने 
पर कायर्वाही की जाती है।

3

एÞसलूट उÍच िसग्नल के पूणर् मान के उसकी (पूणर्) ऊपरी सीमा से ऊपर जाने पर 
कायर्वाही की जाती है।

4

दोनɉ िसग्नल के उसली िनचली सीमा से नीचे िगरने या उसकी उÍच 
सीमा से ऊपर उठने पर कायर्वाही की जाती है।

5

एÞसलूट दोनɉ िसग्नल के पूणर् मान के उसकी (पूणर्) िनचली सीमा से नीचे िगरने 
या उसकी (पूणर्) उÍच सीमा से ऊपर उठने पर कायर्वाही की जाती 
है।

6

िहèटैिरसीस िसग्नल के उसली (िहèटैिरसीस) िनचली सीमा से नीचे िगरने या 
उसकी (िहèटैिरसीस) उÍच सीमा से ऊपर उठने पर कायर्वाही की 
जाती है।
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32.46 सुपरिवज़न 5 एक्शन चयन करता है यिद ड्राइव फ़ॉãट, चेतावनी या कुछ भी नहीं उ×पÛन 
करती है जब िसग्नल पयर्वके्षण 5 ɮवारा िनगरानी िकया जा रहा 
मान उसकी सीमाओं से आगे बढ़ जाता है।
Úयान दɅ: यह मानदंड 32.01 सुपरिवज़न èटेटस ɮवारा बताई गई 
िèथित को प्रभािवत नहीं करता है।

कोई कायर्वाही 
नहीं

कोई कायर्वाही नहीं कोई चेतावनी या फ़ॉãट उ×पÛन नहीं हुआ है। 0
चेतावनी चेतावनी A8B4 िसग्नल सुपरिवज़न 5 उ×पÛन हुई है। 1
फॉãट ड्राइव फ़ॉãट 80B4 िसग्नल सुपरिवज़न 5 पर िट्रप कर जाती है। 2
फॉãट यिद चलता हो मोटर चालू होने पर ड्राइव फ़ॉãट 80B0 िसग्नल सुपरिवज़न 1 पर 

िट्रप कर जाती है।
3

32.47 सुपरिवज़न 5 िसग्नल िसग्नल पयर्वेक्षण फंक्शन 5 ɮवारा िनगरानी िकए जा रहे िसग्नल 
का चयन करता है।
उपलÞध चयन के िलए, मानदंड 32.07 सुपरिवज़न 1 िसग्नल देखɅ।

शूÛय

32.48 सुपरिवज़न 5 िफãटर 
समय

िसग्नल पयर्वेक्षण 5 ɮवारा िनगरानी िकए गए िफ़ãटर समय 
िèथरांक को पिरभािषत करता है।

0.000 s

0.000 ... 30.000 s िसग्नल िफ़ãटर समय। 1000 = 1 s
32.49 सुपरिवज़न 5 िनàन िसग्नल पयर्वेक्षण 5 के िलए िनचली सीमा को पिरभािषत करता है। 0.00

-21474836.00... 
21474836.00

िनचली सीमा। -

32.50 सुपरिवज़न 5 उÍच िसग्नल पयर्वेक्षण 5 के िलए ऊपरी सीमा को पिरभािषत करता है। 0.00
-21474836.00... 
21474836.00

ऊपरी सीमा। -

32.51 सुपरिवज़न 5 
िहèटैिरसीस

िसग्नल पयर्वेक्षण 5 ɮवारा िनगरानी िकए जा रहे िसग्नल के िलए 
िहèटैिरसीस को पिरभािषत करता है।

0.00

0.00...100000.00 िहèटैिरसीस। -
32.55 सुपरिवज़न 6 फंक्शन िसग्नल पयर्वेक्षण फंक्शन 6 के मोड का चयन करता है। िनधार्िरत 

करता है कैसे िनगरानी िकए जा रहे िसग्नल (मानदंड 32.57 देखɅ) 
की तुलना उसकी िनचली और ऊपरी सीमाओं (32.59 और 32.50  
क्रमशः) से की जाती है। िèथित के पूरा होने पर की जाने वाली 
कायर्वाही का चयन 32.56 ɮवारा िकया जाता है।

अक्षम

अक्षम िसग्नल पयर्वेक्षण 6 प्रयोग मɅ नहीं है। 0
िनàन िसग्नल के उसकी िनचली सीमा से नीचे िगरने पर कायर्वाही की 

जाती है।
1

उÍच िसग्नल के उसकी ऊपरी सीमा से ऊपर जाने पर कायर्वाही की जाती 
है।

2

एÞसलूट िनàन िसग्नल के पूणर् मान के उसकी (पूणर्) िनचली सीमा से नीचे िगरने 
पर कायर्वाही की जाती है।

3

एÞसलूट उÍच िसग्नल के पूणर् मान के उसकी (पूणर्) ऊपरी सीमा से ऊपर जाने पर 
कायर्वाही की जाती है।

4

दोनɉ िसग्नल के उसली िनचली सीमा से नीचे िगरने या उसकी उÍच 
सीमा से ऊपर उठने पर कायर्वाही की जाती है।

5

एÞसलूट दोनɉ िसग्नल के पूणर् मान के उसकी (पूणर्) िनचली सीमा से नीचे िगरने 
या उसकी (पूणर्) उÍच सीमा से ऊपर उठने पर कायर्वाही की जाती 
है।

6

िहèटैिरसीस िसग्नल के उसली (िहèटैिरसीस) िनचली सीमा से नीचे िगरने या 
उसकी (िहèटैिरसीस) उÍच सीमा से ऊपर उठन ेपर कायर्वाही की 
जाती है।
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32.56 सुपरिवज़न 6 एक्शन चयन करता है यिद ड्राइव फ़ॉãट, चेतावनी या कुछ भी नहीं उ×पÛन 
करती है जब िसग्नल पयर्वेक्षण 6 ɮवारा िनगरानी िकया जा रहा 
मान उसकी सीमाओं से आगे बढ़ जाता है।
Úयान दɅ: यह मानदंड 32.01 सुपरिवज़न èटेटस ɮवारा बताई गई 
िèथित को प्रभािवत नहीं करता है।

कोई कायर्वाही 
नहीं

कोई कायर्वाही नहीं कोई चेतावनी या फ़ॉãट उ×पÛन नहीं हुआ है। 0
चेतावनी चेतावनी A8B5 िसग्नल सुपरिवज़न 6 उ×पÛन हुई है। 1
फॉãट ड्राइव फ़ॉãट 80B5 िसग्नल सुपरिवज़न 6 पर िट्रप कर जाती है। 2
फॉãट यिद चलता हो मोटर चालू होने पर ड्राइव फ़ॉãट 80B0 िसग्नल सुपरिवज़न 1 पर 

िट्रप कर जाती है।
3

32.57 सुपरिवज़न 6 िसग्नल िसग्नल पयर्वेक्षण फंक्शन 6 ɮवारा िनगरानी िकए जा रहे िसग्नल 
का चयन करता है।
उपलÞध चयन के िलए, मानदंड 32.07 सुपरिवज़न 1 िसग्नलदेखɅ।

शूÛय

32.58 सुपरिवज़न 6 िफãटर 
समय

िसग्नल पयर्वेक्षण 6 ɮवारा िनगरानी िकए गए िफ़ãटर समय 
िèथरांक को पिरभािषत करता है।

0.000 s

0.000 ... 30.000 s िसग्नल िफ़ãटर समय। 1000 = 1 s
32.59 सुपरिवज़न 6 िनàन िसग्नल पयर्वेक्षण 6 के िलए िनचली सीमा को पिरभािषत करता है। 0.00

-21474836.00... 
21474836.00

िनचली सीमा। -

32.60 सुपरिवज़न 6 उÍच िसग्नल पयर्वेक्षण 6 के िलए ऊपरी सीमा को पिरभािषत करता है। 0.00
-21474836.00... 
21474836.00

ऊपरी सीमा। -

32.61 सुपरिवज़न 6 
िहèटैिरसीस

िसग्नल पयर्वेक्षण 6 ɮवारा िनगरानी िकए जा रहे िसग्नल के िलए 
िहèटैिरसीस को पिरभािषत करता है।

0.00

0.00...100000.00 िहèटैिरसीस। -
3434 समयबɮध फंक्शनs समयबɮध फंक्शन की कॉिÛफ़गरेशन।

अनुभाग मोटर िनयंत्रण भी देखɅ।(पçृठ 47).
34.01 समयबɮध फंक्शÛस 

èटेटस
संयुक्त टाइमरɉ की िèथित। संयुक्त टाइमरɉ की िèथित उससे जुड़ े
सभी टाइमरɉ का लॉिजकल OR होती है।
यह मानदंड रीड-ओनली है।

0b0000

0b0000...0b1111 संयुक्त टाइमरɉ 1...3 की िèथित। 1 = 1

संख्या नाम/मान िववरण Def/FbEq16

िबट नाम िववरण
0 टाइàड फंक्शन 1 1 = सिक्रय।
1 टाइàड फंक्शन 2 1 = सिक्रय।
2 टाइàड फंक्शन 3 1 = सिक्रय।
3...15 िरज़åडर्
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34.02 टाइमर èटेटस टाइमरɉ 1...12 की िèथित।
यह मानदंड रीड-ओनली है।

0b0000

0b0000...0b1111 टाइमर èटेटस 1 = 1
34.04 मौसम/अपवाद िदन 

èटेटस
सीज़न 1...3 की िèथित, अपवाद कायर्-िदवस और अपवाद अवकाश। 
एक बार मɅ केवल एक सीज़न सिक्रय रह सकता है। वह िदन एक 
समय मɅ कायर् िदवस और अवकाश हो सकता है।
यह मानदंड रीड-ओनली है।

0b0000

0b0000...0b11110
b1111

सीज़न और अपवाद कायर्िदवस और अवकाश की िèथित। 1 = 1

34.10 समयबɮध फंक्शÛस समयबɮध फंक्शन सक्षम िसग्नल के िलए İोत का चयन करता है।
0 = अक्षम
1 = सक्षम।

चयिनत नहीं

चयिनत नहीं 0. 0
चयिनत 1. 1
DI1 िडिजटल इनपुट DI1 (10.02 DI िवलंिबत िèथित ,िबट 0)। 2
DI2 िडिजटल इनपुट DI2 (10.02 DI िवलंिबत िèथित, िबट 1). 3
DI3 िडिजटल इनपुट DI3 (10.02 DI िवलंिबत िèथित, िबट 2). 4
DI4 िडिजटल इनपुट DI4 (10.02 DI िवलंिबत िèथित, िबट 3). 5
DI5 िडिजटल इनपुट DI5 (10.02 DI िवलंिबत िèथित, िबट 4). 6
DI6 िडिजटल इनपुट DI6 (10.02 DI िवलंिबत िèथित, िबट 5). 7

संख्या नाम/मान िववरण Def/FbEq16

िबट नाम िववरण
0 टाइमर 1 1 = सिक्रय।
1 टाइमर 2 1 = सिक्रय।
2 टाइमर 3 1 = सिक्रय।
3 टाइमर 4 1 = सिक्रय।
4 टाइमर 5 1 = सिक्रय।
5 टाइमर 6 1 = सिक्रय।
6 टाइमर 7 1 = सिक्रय।
7 टाइमर 8 1 = सिक्रय।
8 टाइमर 9 1 = सिक्रय।
9 टाइमर 10 1 = सिक्रय।
10 टाइमर 11 1 = सिक्रय।
11 टाइमर 12 1 = सिक्रय।
12...15 िरज़åडर्

िबट नाम िववरण
0 मौसम 1 1 = सिक्रय।
1 मौसम 2 1 = सिक्रय।
2 मौसम 3 1 = सिक्रय।
3 मौसम 4 1 = सिक्रय।
4...9 िरज़åडर्
10 अपवाद कायर्िदवस 1 = सिक्रय।
11 अपवाद छुɪटी 1 = सिक्रय।
12...15 िरज़åडर्
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अÛय [िबट] İोत चयन (शÞद और संिक्षÜत नाम पçृठ 120 पर  देखɅ). -
34.11 टाइमर 2 

कॉनिफगरेशन
पिरभािषत करता है कब टाइमर 1 सिक्रय है। 0b0111

0b0000...0b1111 टाइमर 1 की कॉिÛफ़गरेशन। 1 = 1
34.12 टाइमर 1 आरंभ 

समय
टाइमर 1 के दैिनक आरंभ समय को पिरभािषत करता है। समय को 
सेकंड चरणɉ मɅ बदला जा सकता है। 
टाइमर को आरंभ समय के बजे अÛय समय पर आरंभ िकया जा 
सकता है। उदाहरण के िलए यिद टाइमर की अविध एक िदन से 
अिधक हो और सिक्रय सत्र समय के दौरान आरंभ होता हो, तो 
टाइमर को 00:00 पर शुǾ िकया जाता है और तब बंद िकया जाता 
है जब कोई अविध शेष नहीं रह जाती है। 

00:00:00

00:00:00...23:59:5
9

टाइमर का दैिनक आरंभ समय। 1 = 1

34.13 टाइमर 1 अविध टाइमर 1 की अविध को पिरभािषत करता है। इस अविध को िमनट 
चरणɉ मɅ बदला जा सकता है। 
यह अविध िदन बदलने के साथ आगे बढ़ सकती है लेिकन यिद कू 
अपवाद िदन सिक्रय हो जाए, तो इस अविध मɅ आधी रात को बाधा 
आ जाती है। उसी तरह से अपवाद िदन पर आरंभ अविध िदन की 
समािÜत तक केवल सिक्रय रहती है, चाहे यिद अविध लंबी क्यɉ न 
हो। टाइमर ब्रेक के बाद जारी रहेगा यिद अविध शेष रहती है।

00 00:00

00 00:00...07 
00:00

टाइमर अविध। 1 = 1

34.14 टाइमर 2 
कॉनिफगरेशन

34.11 टाइमर 2 कॉनिफगरेशन देखɅ। 0b0111

34.15 टाइमर 2 आरंभ 
समय

34.12 टाइमर 1 आरंभ समय देखɅ। 00:00:00

संख्या नाम/मान िववरण Def/FbEq16

िबट नाम िववरण
0 सोमवार 1 = सोमवार एक सिक्रय प्रारंभ िदन है।
1 मंगलवार 1 = मंगलवार एक सिक्रय प्रारंभ िदन है।
2 बुधवार 1 = बुɮधवार एक सिक्रय प्रारंभ िदन है।
3 गुǾवार 1 = वीरवार एक सिक्रय प्रारंभ िदन है।
4 शुक्रवार 1 = शुक्रवार एक सिक्रय प्रारंभ िदन है।
5 शिनवार 1 = शिनवार एक सिक्रय प्रारंभ िदन है।
6 रिववार 1 = रिववार एक सिक्रय प्रारंभ िदन है।
7 मौसम 1 1 = टाइमर सीज़न 1 मɅ सिक्रय है।
8 मौसम 2 1 = टाइमर सीज़न 2 मɅ सिक्रय है।
9 मौसम 3 1 = टाइमर सीज़न 3 मɅ सिक्रय है।
10 मौसम 4 1 = टाइमर सीज़न 4 मɅ सिक्रय है।
11 अपवाद 0 = अपवाद िदन अक्षम हɇ।

1 = अपवाद िदन सक्षम हɇ। िबट 12 और 13 को Úयान मɅ रखा 
गया है।

12 छुɪिटयाँ 0 = टाइमर "अवकाश" के Ǿप मɅ कॉिÛफ़गर िकए गए अपवाद िदनɉ 
पर िनिçक्रय है।
1 = टाइमर "अवकाश" के Ǿप मɅ कॉिÛफ़गर िकए गए अपवाद िदनɉ 
पर सिक्रय है।

13 कायर्िदवस 0 = टाइमर "कायर् िदवस" के Ǿप मɅ कॉिÛफ़गर िकए गए अपवाद 
िदनɉ पर िनिçक्रय है।
1 = टाइमर "कायर् िदवस" के Ǿप मɅ कॉिÛफ़गर िकए गए अपवाद 
िदनɉ पर सिक्रय है।

14...15 िरज़åडर्
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34.16 टाइमर 2 अविध 34.13 टाइमर 1 अविध देखɅ। 00 00:00
34.17 टाइमर 3 

कॉनिफगरेशन
34.11 टाइमर 2 कॉनिफगरेशन देखɅ। 0b0111

34.18 टाइमर 3 आरंभ 
समय

34.12 टाइमर 1 आरंभ समय देखɅ। 00:00:00

34.19 टाइमर 3 अविध 34.13 टाइमर 1 अविध देखɅ। 00 00:00
34.20 टाइमर 4 

कॉनिफगरेशन
34.11 टाइमर 2 कॉनिफगरेशन देखɅ। 0b0111

34.21 टाइमर 4 आरंभ 
समय

34.12 टाइमर 1 आरंभ समय देखɅ। 00:00:00

34.22 टाइमर 4 अविध 34.13 टाइमर 1 अविध देखɅ। 00 00:00
34.23 टाइमर 5 

कॉनिफगरेशन
34.11 टाइमर 2 कॉनिफगरेशन देखɅ। 0b0111

34.24 टाइमर 5 आरंभ 
समय

34.12 टाइमर 1 आरंभ समय देखɅ। 00:00:00

34.25 टाइमर 5 अविध 34.13 टाइमर 1 अविध देखɅ। 00 00:00
34.26 टाइमर 6 

कॉनिफगरेशन
34.11 टाइमर 2 कॉनिफगरेशन देखɅ। 0b0111

34.27 टाइमर 6 आरंभ 
समय

34.12 टाइमर 1 आरंभ समय देखɅ। 00:00:00

34.28 टाइमर 6 अविध 34.13 टाइमर 1 अविध देखɅ। 00 00:00
34.29 टाइमर 7 

कॉनिफगरेशन
34.11 टाइमर 2 कॉनिफगरेशन देखɅ। 0b0111

34.30 टाइमर 7 आरंभ 
समय

34.12 टाइमर 1 आरंभ समय देखɅ। 00:00:00

34.31 टाइमर 7 अविध 34.13 टाइमर 1 अविध देखɅ। 00 00:00
34.32 टाइमर 8 

कॉनिफगरेशन
34.11 टाइमर 2 कॉनिफगरेशन देखɅ। 0b0111

34.33 टाइमर 8 आरंभ 
समय

34.12 टाइमर 1 आरंभ समय देखɅ। 00:00:00

34.34 टाइमर 8 अविध 34.13 टाइमर 1 अविध देखɅ। 00 00:00
34.35 टाइमर 9 

कॉनिफगरेशन
34.11 टाइमर 2 कॉनिफगरेशन देखɅ। 0b0111

34.36 टाइमर 9 आरंभ 
समय

34.12 टाइमर 1 आरंभ समय देखɅ। 00:00:00

34.37 टाइमर 9 अविध 34.13 टाइमर 1 अविध देखɅ। 00 00:00
34.38 टाइमर 10 

कॉनिफगरेशन
34.11 टाइमर 2 कॉनिफगरेशन देखɅ। 0b0111

34.39 टाइमर 10 आरंभ 
समय

34.12 टाइमर 1 आरंभ समय देखɅ। 00:00:00

34.40 टाइमर 10 अविध 34.13 टाइमर 1 अविध देखɅ। 00 00:00
34.41 टाइमर 11 

कॉनिफगरेशन
34.11 टाइमर 2 कॉनिफगरेशन देखɅ। 0b0111

34.42 टाइमर 11 आरंभ 
समय

34.12 टाइमर 1 आरंभ समय देखɅ। 00:00:00

34.43 टाइमर 11 अविध 34.13 टाइमर 1 अविध देखɅ। 00 00:00

संख्या नाम/मान िववरण Def/FbEq16
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34.44 टाइमर 12 
कॉनिफगरेशन

34.11 टाइमर 2 कॉनिफगरेशन देखɅ। 0b0111

34.45 टाइमर 12 आरंभ 
करने का समय

34.12 टाइमर 1 आरंभ समय देखɅ। 00:00:00

34.46 टाइमर 12 अविध 34.13 टाइमर 1 अविध देखɅ। 00 00:00
34.60 मौसम 1 आरंभ ितिथ िदिद.मम के फॉमȶट मɅ सीज़न 1 की आरंभ ितिथ को पिरभािषत 

करता है, जहां िदिद िदनɉ की संख्या है और मम माह की संख्या है।
सीज़न आधी रात को बदलता है। एक बार मɅ एक सीज़न सिक्रय रह 
सकता है। टाइमर अपाद िदनɉ पर आरंभ होते हɇ चाहे व ेसिक्रय 
सीज़न के भीतर न हɉ।
सीज़न आरंभ ितिथयां (1...4) सभी सीज़न का प्रयोग करने के िलए 
बढ़ते क्रम मɅ दी जानी चािहए। िडफ़ॉãट मान का अथर् है िक सीज़न 
को कॉिÛफ़गर नहीं िकया गया है। यिद सीज़न आरंभ ितिथयां बढ़ते 
क्रम मɅ नहीं हɇ और मान िडफ़ॉãट मान से िभÛन है, तो सीज़न 
कॉिÛफ़गरेशन चेतावनी दी जाती है।

1.1

- सीज़न आरंभ ितिथ।
34.61 मौसम 2 आरंभ ितिथ सीज़न 2 की आरंभ ितिथ को पिरभािषत करता है।

34.60 मौसम 1 आरंभ ितिथ देखɅ।
1.1

34.62 मौसम 3 आरंभ ितिथ सीज़न 3 की आरंभ ितिथ को पिरभािषत करता है।
34.60 मौसम 1 आरंभ ितिथ देखɅ।

1.1

34.63 मौसम 4 आरंभ ितिथ सीज़न 4 की आरंभ ितिथ को पिरभािषत करता है।
34.60 मौसम 1 आरंभ ितिथ देखɅ।

1.1

34.70 सिक्रय अपवादɉ की 
संख्या

अंितम सिक्रय अपवाद की जानकारी देते हुए सिक्रय अपवादɉ की 
संख्या को पिरभािषत करता है। सभी पूवर्वतीर् अपवाद सिक्रय हɇ। 
अपवाद 1...3 अविधयां (अविध को पिरभािषत िकया जा सकता है) 
हɇ और अपवाद 4...16 िदन हɇ (अविध हमेशा 24 घंटे की होती है)।
उदाहरण: यिद मान 4 है, तो अपवाद 1...4 सिक्रय हɇ, और अपवाद 
5...16 सिक्रय नहीं हɇ।

3

0...16 सिक्रय अपवाद अविधयɉ या िदनɉ की संख्या। -

संख्या नाम/मान िववरण Def/FbEq16
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34.71 अपवाद के प्रकार अपवाद 1...16 को कायर् िदवस या अवकाश के टाइप मɅ पिरभािषत 
करता है।
अपवाद 1...3 अविधयां (अविध को पिरभािषत िकया जा सकता है) 
हɇ और अपवाद 4...16 िदन हɇ (अविध हमेशा 24 घंटे की होती है)।

0b0000

0b0000...0b1111 अपवाद अविध या िदनɉ के टाइप। 1 = 1
34.72 अपवाद 1 èटाटर् िदिद.मम के फॉमȶट मɅ अपवाद अविध की आरंभ ितिथ को 

पिरभािषत करता है, जहां िदिद िदनɉ की संख्या है और मम माह की 
संख्या है।
अपवाद िदन को आरंभ टाइमर हमेशा 23:59:59 पर रोका जाता है 
िफर चाहे उसमɅ अविध शेष क्यɉ न हो।
उसी ितिथ को अवकाश और कायर् िदवस होने के िलए कॉिÛफ़गर 
िकया जा सकता है। यह ितिथ तभी सिक्रय राजित है यिद कोई एक 
अपवाद िदन सिक्रय हो।

1.1

- अपवाद अविध 1 की आरंभ ितिथ।
34.73 अपवाद 1 लंबाई िदनɉ मɅ अपवाद अविध की लंबाई को पिरभािषत करता है।

अपवाद अविध का प्रयोग लगातार अपवाद िदनɉ की संख्या के 
समान िकया जाता है।

0 d

0...60 d अपवाद अविध 1 की लंबाई। 1 = 1
34.74 अपवाद 2 èटार् 34.72 अपवाद 1 èटाटर् देखɅ। 1.1
34.75 अपवाद 2 लंबाई 34.73 अपवाद 1 लंबाई देखɅ। 0 d
34.76 अपवाद 3 èटार् 34.72 अपवाद 1 èटाटर् देखɅ। 1.1
34.77 अपवाद 3 लंबाई 34.73 अपवाद 1 लंबाई देखɅ। 0 d
34.78 अपवाद िदन 4 अपवाद िदन 4 की ितिथ को पिरभािषत करता है। 1.1

- अपवाद िदन 4 की आरंभ ितिथ। 
अपवाद िदन को आरंभ टाइमर हमेशा 23:59:59 पर रोका जाता है 
िफर चाहे उसमɅ अविध शेष क्यɉ न हो।

34.79 अपवाद िदन 5 34.79 अपवाद िदन 4 देखɅ। 1.1
34.80 अपवाद िदन 6 34.79 अपवाद िदन 4 देखɅ। 1.1
34.81 अपवाद िदन 7 देखɅ 34.79 अपवाद िदन 4 1.1
34.82 अपवाद िदन 8 34.79 अपवाद िदन 4 देखɅ। 1.1

संख्या नाम/मान िववरण Def/FbEq16

िबट नाम िववरण
0 अपवाद 1 0 = कायर् िदवस 1 = अवकाश
1 अपवाद 2 0 = कायर् िदवस 1 = अवकाश
2 अपवाद 3 0 = कायर् िदवस 1 = अवकाश
3 अपवाद 4 0 = कायर् िदवस 1 = अवकाश
4 अपवाद 5 0 = कायर् िदवस 1 = अवकाश
5 अपवाद 6 0 = कायर् िदवस 1 = अवकाश
6 अपवाद 7 0 = कायर् िदवस 1 = अवकाश
7 अपवाद 8 0 = कायर् िदवस 1 = अवकाश
8 अपवाद 9 0 = कायर् िदवस 1 = अवकाश
9 अपवाद 10 0 = कायर् िदवस 1 = अवकाश
10 अपवाद 11 0 = कायर् िदवस 1 = अवकाश
11 अपवाद 12 0 = कायर् िदवस 1 = अवकाश
12 अपवाद 13 0 = कायर् िदवस 1 = अवकाश
13 अपवाद 14 0 = कायर् िदवस 1 = अवकाश
14 अपवाद 15 0 = कायर् िदवस 1 = अवकाश
15 अपवाद 16 0 = कायर् िदवस 1 = अवकाश
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34.83 अपवाद िदन 9 34.79 अपवाद िदन 4 देखɅ। 1.1
34.84 अपवाद िदन 10 34.79 अपवाद िदन 4 देखɅ। 1.1
34.85 अपवाद िदन 11 34.79 अपवाद िदन 4 देखɅ। 1.1
34.86 अपवाद िदन 12 34.79 अपवाद िदन 4 देखɅ। 1.1
34.87 अपवाद िदन 13 34.79 अपवाद िदन 4 देखɅ। 1.1
34.88 अपवाद िदन 14 34.79 अपवाद िदन 4 देखɅ। 1.1
34.89 अपवाद िदन 15 34.79 अपवाद िदन 4 देखɅ। 1.1
34.90 अपवाद िदन 16 34.79 अपवाद िदन 4 देखɅ। 1.1
34.100 समयबɮध फंक्शन 1 पिरभािषत करता है िक कौन से टाइमर संयुक्त टाइमर 1 से जुड़ े

हुए हɇ।
0 = िबना जुड़ा। 
1 = जुड़ा हुआ। 
34.01 समयबɮध फंक्शÛस èटेटस देखɅ।

0b0000

0b0000...0b1111 संयुक्त टाइमर 1 से जुड़ ेटाइमर। 1 = 1
34.101 समयबɮध फंक्शन 2 पिरभािषत करता है िक कौन से टाइमर संयुक्त टाइमर 2 से जुड़ े

हुए हɇ।
34.01 समयबɮध फंक्शÛस èटेटस देखɅ।

0b0000

34.102 समयबɮध फंक्शन 3 पिरभािषत करता है िक कौन से टाइमर संयुक्त टाइमर 3 से जुड़ े
हुए हɇ।
34.01 समयबɮध फंक्शÛस èटेटस देखɅ।

0b0000

34.110 बूèट टाइम फंक्शन पिरभािषत करता है कौन से संयुक्त टाइमर (अथार्त, संयुक्त टाइमरɉ 
से जुड़ ेटाइमर) अितिरक्त समय फंक्शन के साथ सिक्रय हɇ।

0b0000

0b0000...0b1111 अितिरक्त टाइमर सिहत संयुक्त टाइमर। 1 = 1

संख्या नाम/मान िववरण Def/FbEq16

िबट नाम िववरण
0 टाइमर 1 0 = िनिçक्रय। 1 = सिक्रय।
1 टाइमर 2 0 = िनिçक्रय। 1 = सिक्रय।
2 टाइमर 3 0 = िनिçक्रय। 1 = सिक्रय।
3 टाइमर 4 0 = िनिçक्रय। 1 = सिक्रय।
4 टाइमर 5 0 = िनिçक्रय। 1 = सिक्रय।
5 टाइमर 6 0 = िनिçक्रय। 1 = सिक्रय।
6 टाइमर 7 0 = िनिçक्रय। 1 = सिक्रय।
7 टाइमर 8 0 = िनिçक्रय। 1 = सिक्रय।
8 टाइमर 9 0 = िनिçक्रय। 1 = सिक्रय।
9 टाइमर 10 0 = िनिçक्रय। 1 = सिक्रय।
10 टाइमर 11 0 = िनिçक्रय। 1 = सिक्रय।
11 टाइमर 12 0 = िनिçक्रय। 1 = सिक्रय।
12...15 िरज़åडर्

िबट नाम िववरण
0 टाइàड फंक्शन 1 0 = िनिçक्रय। 1 = सिक्रय।
1 टाइàड फंक्शन 2 0 = िनिçक्रय। 1 = सिक्रय।
2 टाइàड फंक्शन 3 0 = िनिçक्रय। 1 = सिक्रय।
3...15 िरज़åडर्
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34.111 बूèट टाइम 
एिक्टवेशन सोसर्

अितिरक्त समय सिक्रयण िसग्नल के İोत का चयन करता है।
0 = अक्षम
1 = सक्षम।

बंद

बंद 0. 0
चालू 1. 1
DI1 िडिजटल इनपुट DI1 (10.02 DI िवलंिबत िèथित ,िबट 0)। 2
DI2 िडिजटल इनपुट DI2 (10.02 DI िवलंिबत िèथित, िबट 1). 3
DI3 िडिजटल इनपुट DI3 (10.02 DI िवलंिबत िèथित, िबट 2). 4
DI4 िडिजटल इनपुट DI4 (10.02 DI िवलंिबत िèथित, िबट 3). 5
DI5 िडिजटल इनपुट DI5 (10.02 DI िवलंिबत िèथित, िबट 4). 6
DI6 िडिजटल इनपुट DI6 (10.02 DI िवलंिबत िèथित, िबट 5). 7
अÛय [िबट] İोत चयन (शÞद और संिक्षÜत नाम पçृठ 120पर  देखɅ). -

34.112 बूèट टाइम अविध उस समय को पिरभािषत करता है िजसके भीतर अितिरक्त समय 
सिक्रयण के बाद अितिरक्त समय िनिçक्रय हो जाता है। 
उदाहरण: यिद मानदंड 34.111 बूèट टाइम एिक्टवेशन सोसर् पर 
सेट है DI1 और 34.112 बूèट टाइम अविध 00 01:30 पर सेट है, 
तो िडिजटल इनपुट DI के िनिçक्रय होने के बाद 1 घंटा 30 िमनट 
के िलए अितिरक्त समय सिक्रय रहता है।

00 00:00

00 00:00...07 
00:00

अितिरक्त समय की अविध। 1 = 1

3535 मोटर थमर्ल सुरक्षा मोटर थमर्ल संरक्षण सेिटगं जैसे िक तापमान माप कॉिÛफ़गरेशन, 
लोड कवर् पिरभाषा और मोटर फैन िनयंत्रण कॉिÛफ़गरेशन।
अनुभाग मोटर थमर्ल सुरक्षा भी देखɅ।(पçृठ 62).

35.01 मोटर अनुमािनत 
तापमान

आतंिरक मोटर थमर्ल संरक्षण मॉडल ɮवारा लगाए गए अनुमान के 
अनुसार मोटर तापमान दशार्ता है (मानदंड  35.50...35.55  देखɅ)। 
यूिनट का चयन मानदंड 96.16 यूिनट चयनɮवारा िकया जाता है।
यह मानदंड रीड-ओनली है।

0

-60…1000 °C या
-76...1832 °F

अनुमािनत मोटर तापमान। 1 = 1°C

35.02 मािपत तापमान 1 मानदंड 35.11 तापमान 1 सोसर् ɮवारा पिरभािषत İोत के माÚयम 
से प्राÜत तापमान दशार्ता है। यूिनट का चयन मानदंड 96.16 यूिनट 
चयनɮवारा िकया जाता है।
Úयान दɅ: PTC सɅसर के साथ, िदखाया गया मान वैध माप नहीं 
होता है। या तो 0 ohm (सामाÛय तापमान) या मानदंड 35.22 
तापमान 2 फॉãट सीमा का मान (अ×यिधक तापमान) दशार्या गया 
है।
यह मानदंड रीड-ओनली है।

0

60…5000 °C या
 -76...9032 °F

मािपत तापमान 1 1 = 1 यूिनट

35.03 मािपत तापमान 2 मानदंड 35.21 तापमान 2 सोसर् ɮवारा पिरभािषत İोत के माÚयम 
से प्राÜत तापमान दशार्ता है। यूिनट का चयन मानदंड 96.16 यूिनट 
चयनɮवारा िकया जाता है।
Úयान दɅ: PTC सɅसर के साथ, िदखाया गया मान वैध माप नहीं 
होता है। या तो 0 ohm (सामाÛय तापमान) या मानदंड 35.22 
तापमान 2 फॉãट सीमा का मान (अ×यिधक तापमान) दशार्या गया 
है।
यह मानदंड रीड-ओनली है।

0

60…5000 °C या
-76...9032 °F

मािपत तापमान 2 1 = 1 यूिनट

संख्या नाम/मान िववरण Def/FbEq16
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35.11 तापमान 1 सोसर् उस İोत का चयन करता है िजसमɅ से मापा गया तापमान 1 पढ़ा 
जाता है।
आमतौर पर यह İोत ड्राइव ɮवारा िनयिंत्रत मोटर से जुड़ ेसɅसर से 
होता है, लेिकन इसका प्रयोग प्रिक्रया के अÛय िहèसɉ से तापमान 
मापने और िनगरानी करने के िलए िकया जा सकता है जब तक 
चयन सूची के अनुसार उपयुक्त सɅसर का प्रयोग िकया जाता है।

अनुमािनत 
तापमान

अक्षम कोई नहीं. तापमान िनगरानी फंक्शन 1 अक्षम है। 0
अनुमािनत तापमान अनुमािनत मोटर तापमान (मानदंड 35.01 मोटर अनुमािनत 

तापमान देखɅ)।
तापमान का अनुमान आतंिरक ड्राइव की गणना से लगाया जाता है। 
35.50 मोटर पिरवेश तापमान मɅ मोटर के पिरवेशी तापमान को 
सेटअप करना मह×वपूणर् होता है।

1

1 x  Pt100 एनालॉग 
I/O

मानदंड 35.14 तापमान 1 AI सोसर् और एक एनालॉग आउटपुट 
ɮवारा चुने गए मानक एनालॉग इनपटु से जुड़ा Pt100 सɅसर।
िनàनिलिखत सेिटगं की आवæयकता है:
एनालॉग इनपुट से संबंिधत हाडर्वेयर जàपर या िèवच को U 
(वोãटेज) पर सेट करɅ। िकसी भी बदलाव की िनयंत्रण यूिनट रीबूट 
ɮवारा पुिçट की जानी चािहए।
समूह 12 èटɇडडर् AI मɅ V उपयुक्त एनालॉग इनपटु यिूनट चयन 
मानदंड को  (वोãट) पर सेट करɅ।
मानदंड समूह 13 èटैÖडडर् AO  मɅ, एनालॉग आउटपुट तापमान 
सɅसर 1 एक्साइटेशन के İोत चयन मानदंड को  पर सेट करɅ।
एनालॉग आउटपुट सɅसर के माÚयम से िèथर करंट फीड करता है। 
इसके तापमान के साथ-साथ सɅसर के प्रितरोध के बढ़ने के साथ ही, 
सɅसर के ऊपर वोãटेज बढ़ जाती है। वोãटेज एनालॉग इनपुट ɮवारा 
पढ़ी जाती है और िडग्री मɅ बदल दी जाती है।

5

2 x  Pt100 एनालॉग 
I/O

चयन 1 x Pt100 एनालॉग I/O के Ǿप मɅ, लेिकन सीरीज़ मɅ जुड़ े
दो सɅसरɉ के साथ। एक से अिधक सɅसरɉ का प्रयोग करने से माप 
की सटीकता मɅ काफी सुधार आता है।

6

3 x  Pt100 एनालॉग 
I/O 

चयन 1 x Pt100 एनालॉग I/O के Ǿप मɅ, लेिकन सीरीज़ मɅ जुड़ े
तीन सɅसरɉ के साथ। एक से अिधक सɅसरɉ का प्रयोग करने से माप 
की सटीकता मɅ काफी सुधार आता है।

7

सीधा तापमान तापमान मानदंड 35.14 तापमान 1 AI सोसर् ɮवारा चुने गए İोत 
से िलया जाता है। İोत का मान िडग्री सेिãसयस माना जाता है।

11

35.12 तापमान 1 फॉãट 
सीमा

तापमान पयर्वेक्षण फंक्शन 1 के िलए फ़ॉãट सीमा को पिरभािषत 
करता है। जब मािपत तापमान 1 सीमा से आगे बढ़ता है, तो ड्राइव
फ़ॉãट 4981 बाहरी तापमान 1 पर िट्रप कर जाती है।
यूिनट का चयन मानदंड 96.16 यूिनट चयनɮवारा िकया जाता है।

130 °C या 
266 °F

60…5000 °C या 
-76...9032 °F

तापमान िनगरानी फंक्शन 1 के िलए फ़ॉãट सीमा। 1 = 1 यूिनट

35.13 तापमान 1 चेतावनी 
सीमा

तापमान पयर्वेक्षण फंक्शन 1 के िलए चेतावनी सीमा को पिरभािषत 
करता है। जब मािपत तापमान 1 सीमा से आगे बढ़ जाता है, तो 
चेतावनी A491 बाहरी तापमान 1 उ×पÛन होती है।
यूिनट का चयन मानदंड 96.16 यूिनट चयन ɮवारा िकया जाता है।

110 °C या 
230 °F

60…5000 °C या 
-76...9032 °F

तापमान िनगरानी फंक्शन 1 के िलए चेतावनी सीमा। 1 = 1 यूिनट

35.14 तापमान 1 AI सोसर् एक एनालॉग इनपुट के माÚयम से 35.11 तापमान 1 सोसर् की 
सेिटगं के िलए जब माप की आवæयकता होने पर एनालॉग इनपुट 
िनिदर्çट करता है।

चयिनत नहीं

चयिनत नहीं कोई नहीं. 0
AI1 वाèतिवक मान िनयंत्रण यूिनट पर एनालॉग इनपुट AI1। 1
AI2 वाèतिवक मान िनयंत्रण यूिनट पर एनालॉग इनपुट AI2। 2
अÛय İोत चयन (शÞद और संिक्षÜत नाम पçृठ 120 पर  देखɅ). -

संख्या नाम/मान िववरण Def/FbEq16
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35.21 तापमान 2 सोसर् उस İोत का चयन करता है िजसमɅ से मापा गया तापमान 2 पढ़ा 
जाता है।
आमतौर पर यह İोत ड्राइव ɮवारा िनयंित्रत मोटर से जुड़ ेसɅसर से 
होता है, लेिकन इसका प्रयोग प्रिक्रया के अÛय िहèसɉ से तापमान 
मापन ेऔर िनगरानी करने के िलए िकया जा सकता है जब तक 
चयन सूची के अनुसार उपयुक्त सɅसर का प्रयोग िकया जाता है।

अक्षम

अक्षम कोई नहीं. तापमान िनगरानी फंक्शन 2 अक्षम है। 0
अनुमािनत तापमान अनुमािनत मोटर तापमान (मानदंड 35.01 मोटर अनुमािनत 

तापमान देखɅ)।
तापमान का अनुमान आतंिरक ड्राइव की गणना से लगाया जाता है। 
35.50 मोटर पिरवेश तापमान मɅ मोटर के पिरवेशी तापमान को 
सेटअप करना मह×वपणूर् होता है।

1

1 x  Pt100 एनालॉग 
I/O

मानदंड 35.24 तापमान 2 AI सोसर् और एक एनालॉग आउटपटु 
ɮवारा चुने गए मानक एनालॉग इनपुट से जुड़ा Pt100 सɅसर।
िनàनिलिखत सेिटगं की आवæयकता है:
एनालॉग इनपुट से संबंिधत हाडर्वयेर जàपर या िèवच को U 
(वोãटेज) पर सेट करɅ। िकसी भी बदलाव की िनयंत्रण यूिनट रीबूट 
ɮवारा पुिçट की जानी चािहए।
समूह 12 èटɇडडर् AI मɅ V उपयुक्त एनालॉग इनपुट यूिनट चयन 
मानदंड को  (वोãट) पर सेट करɅ।
मानदंड समूह 13 èटैÖडडर् AO  मɅ, एनालॉग आउटपुट तापमान 
सɅसर 2 एक्साइटेशन के İोत चयन मानदंड को  पर सेट करɅ।
एनालॉग आउटपुट सɅसर के माÚयम से िèथर करंट फीड करता है। 
इसके तापमान के साथ-साथ सɅसर के प्रितरोध के बढ़ने के साथ ही, 
सɅसर के ऊपर वोãटेज बढ़ जाती है। वोãटेज एनालॉग इनपुट ɮवारा 
पढ़ी जाती है और िडग्री मɅ बदल दी जाती है।

5

2 x  Pt100 एनालॉग 
I/O

चयन 1 x Pt100 एनालॉग I/O के Ǿप मɅ, लेिकन सीरीज़ मɅ जुड़ े
दो सɅसरɉ के साथ। एक से अिधक सɅसरɉ का प्रयोग करने से माप 
की सटीकता मɅ काफी सुधार आता है।

6

3 x  Pt100 एनालॉग 
I/O 

चयन 1 x Pt100 एनालॉग I/O के Ǿप मɅ, लेिकन सीरीज़ मɅ जुड़ े
तीन सɅसरɉ के साथ। एक से अिधक सɅसरɉ का प्रयोग करने से माप 
की सटीकता मɅ काफी सुधार आता है।

7

सीधा तापमान तापमान मानदंड 35.24 तापमान 2 AI सोसर् ɮवारा चुने गए İोत 
से िलया जाता है। İोत का मान िडग्री सेिãसयस माना जाता है।

11

35.22 तापमान 2 फॉãट 
सीमा

तापमान पयर्वेक्षण फंक्शन 2 के िलए फ़ॉãट सीमा को पिरभािषत 
करता है। जब मािपत तापमान 1 सीमा से आगे बढ़ता है, तो ड्राइव
फ़ॉãट 4982 बाहरी तापमान 2 पर िट्रप कर जाती है।
यूिनट का चयन मानदंड 96.16 यूिनट चयनɮवारा िकया जाता है।

130 °C या 
266 °F

60…5000 °C या 
-76...9032 °F

तापमान िनगरानी फंक्शन 2 के िलए फ़ॉãट सीमा। 1 = 1 यूिनट

35.23 तापमान 2 चेतावनी 
सीमा

तापमान पयर्वेक्षण फंक्शन 2 के िलए चेतावनी सीमा को पिरभािषत 
करता है। जब मािपत तापमान 1 सीमा से आगे बढ़ जाता है, तो 
चेतावनी A492 बाहरी तापमान 2 उ×पÛन होती है।
यूिनट का चयन मानदंड 96.16 यूिनट चयन ɮवारा िकया जाता है।

110 °C या 
230 °F

60…5000 °C या 
-76...9032 °F

तापमान िनगरानी फंक्शन 2 के िलए चेतावनी सीमा। 1 = 1 यूिनट

35.24 तापमान 2 AI सोसर् एक एनालॉग इनपुट के माÚयम से 35.11 तापमान 1 सोसर् की 
सेिटगं के िलए जब माप की आवæयकता होन ेपर एनालॉग इनपुट 
िनिदर्çट करता है।

चयिनत नहीं

चयिनत नहीं कोई नहीं. 0
AI1 वाèतिवक मान िनयंत्रण यूिनट पर एनालॉग इनपुट AI1। 1
AI2 वाèतिवक मान िनयंत्रण यूिनट पर एनालॉग इनपुट AI2। 2
अÛय İोत चयन (शÞद और संिक्षÜत नाम पçृठ 120 पर  देखɅ). -

संख्या नाम/मान िववरण Def/FbEq16
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35.50 मोटर पिरवेश तापमान मोटर थमर्ल संरक्षण मॉडल के िलए मोटर के पिरवेशी तापमान को 
पिरभािषत करता है। यूिनट का चयन मानदंड 96.16 यूिनट चयन 
ɮवारा िकया जाता है।
मोटर थमर्ल संरक्षण मॉडल मानदंड 35.50...35.55  के आधार पर 
मोटर तापमान का अनुमान लगाता है। मोटर तापमान बढ़ जाता है 
यिद वह लोड कवर् के ऊपर क्षेत्र मɅ काम करता है, और घट जाता है 
यिद वह लोड कवर् के नीचे के क्षेत्र मɅ काम करता है।

चेतावनी! मॉडल मोटर की रक्षा नहीं कर सकता है यिद 
मोटर धूल, गंदगी, आिद के कारण सही से ठंडी नहीं होती 
है।

20 °C या 
68 °F

-60…100 °C या -76 
… 212 °F

पिरवेश का तापमान: 1 = 1°

35.51 मोटर लोड कवर् मानदंड 35.52 शूÛय गित लोड और 35.53 ब्रेक Üवॉइंट के साथ 
िमलकर मोटर लोड कवर् को पिरभािषत करता है। लोड कवर् का 
प्रयोग मोटर थमर्ल संरक्षण मॉडल ɮवारा मोटर तापमान का अनुमान 
लगाने के िलए िकया जाता है।
जब मानदंड 100% पर सेट िकया जाता है, तो अिधकतम भार 
मानदंड 99.06 मोटर नॉमीनल करंट  के मान के Ǿप मɅ िलया 
जाता है (उÍच भार मोटर को गमर् कर देता है)। लोड कवर् èतर को 
समायोिजत िकया जाना चािहए यिद पिरवेशी तापमान 35.50 मोटर 
पिरवेश तापमान मɅ सेट नॉिमनल मान से अलग हो।

100%

50...150% मोटर लोड कवर् के िलए अिधकतम भार। 1 = 1%
35.52 शूÛय गित लोड मानदंड 35.51 मोटर लोड कवर् और 35.53 ब्रके Üवॉइंट के साथ 

िमलकर मोटर लोड कवर् को पिरभािषत करता है। लोड कवर् की शूÛय 
गित पर अिधकतम मोटर भार को पिरभािषत करता है। ठंडपेन को 
बढ़ाने के िलए यिद मोटर मɅ बाहरी मोटर फैन हो तो उÍच मान का 
प्रयोग िकया जा सकता है। मोटर िनमार्ता के सुझावɉ को देखɅ।
मानदंड 35.51 मोटर लोड कवर् देखɅ।

100%

50...150% मोटर लोड कवर् के िलए शूÛय गित भार। 1 = 1%

संख्या नाम/मान िववरण Def/FbEq16

50

100

150

35.51

35.53

35.52

I/IN(%) I = मोटर करंट
IN = नॉिमनल मोटर करंट

ड्राइव आउटपुट
आविृƣ
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35.53 ब्रेक Üवॉइंट मानदंड 35.51 मोटर लोड कवर् और 35.52 शूÛय गित लोड के साथ 
िमलकर मोटर लोड कवर् को पिरभािषत करता है। लोड कवर् की ब्रेक 
पॉइंट आविृƣ को पिरभािषत करता है अथार्त वह िबदं ुिजसके ऊपर 
मोटर लोड कवर् मानदंड 35.51 मोटर लोड कवर् के मान से मानदंड 
35.52 शूÛय गित लोड के मान की ओर घटना आरंभ करता है। 
मानदंड 35.51 मोटर लोड कवर् देखɅ।

45.00 Hz

1.00...500.00 Hz मोटर लोड कवर् के िलए ब्रेक पॉइंट। अनुÍछेद 
46.02 देखɅ

35.54 मोटर नॉिमनल 
तापमान वɮृिध

मोटर मɅ नॉिमनल करंट भरने पर पिरवेशी तापमान के ऊपर मोटर 
के तापमान के ऊपर उठने को पिरभािषत करता है। मोटर िनमार्ता 
के सुझावɉ को देखɅ।
यूिनट का चयन मानदंड 96.16 यूिनट चयन ɮवारा िकया जाता है।

80 °C या 
176 °F

0...300 °C या 
32...572 °F

तापमान मɅ बढ़ाव। 1 = 1°

संख्या नाम/मान िववरण Def/FbEq16

मोटर नॉिमनल तापमान 
वɮृिध

तापमान

समय

पिरवशे का तापमान:
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35.55 मोटर थमर्ल समय 
िèथर

मोटर थमर्ल संरक्षण यूिनट मॉडल के साथ pरयोग के िलए थमर्ल 
समय िèथरांक को पिरभािषत करता है, िजसे नॉिमनल मोटर 
तापमान के 63% तक पहँुचने के समय के Ǿप मɅ पिरभािषत िकया 
गया है। मोटर िनमार्ता के सुझावɉ को देखɅ।

256 s

100...10000 s मोटर थमर्ल समय िèथर 1 = 1 s
3636 लोड एनलाइज़र पीक वãैयू और एàपलीɪयडू लॉगर सेिटगं।

अनुभाग लोड एनलाइज़र भी देखɅ।(पçृठ 69).
36.01 PVL िसग्नल सोसर् पीक वãैयू लॉगर ɮवारा िनगरानी िकए जा रहे िसग्नल का चयन 

करता है।
यह िसग्नल मानदंड 36.02 PVL िफãटर समय ɮवारा िविनिदर्çट 
िफãटिरगं समय के प्रयोग से िफ़ãटर िकया जाता है।
मानदंड  36.10...36.15  मɅ पीक वैãयू उस समय अÛय पवूर्-
चयिनत िसग्नलɉ के साथ-साथ संग्रिहत की जाती है।
पीक वैãयू लॉगर को मानदंड 36.09 लॉगर िरसेट करɅ का प्रयोग कर 
रीसेट िकया जा सकता है। िसग्नल İोत के हर बार बदलने के साथ 
ही
लॉगर भी रीसेट हो जाता है। अंितम रीसेट की ितिथ और समय को 
क्रमशः मानदंड 36.16 और 36.17 मɅ संग्रिहत िकया जाता है। 

आउटपुट पॉवर

चयिनत नहीं कोई नहीं (पीक वैãय ूलॉगर अक्षम)। 0
मोटर गित प्रयुक्त 01.01 प्रयुक्त मोटर गित (पçृठ 123 ). 1
आउटपुट आविृƣ 01.06 आउटपुट आविृƣ (पçृठ 123 ). 3
मोटर करंट 01.07 मोटर करंट (पçृठ 123 ). 4
मोटर टॉकर् 01.10 मोटर टॉकर्  (पçृठ 123 ). 6
DC वोãटेज 01.11 DC वोãटेज (पçृठ 123 ). 7
आउटपुट पॉवर 01.14 आउटपुट पॉवर (पçृठ 124 ). 8
गित रेफरɅस बढ़ाएं 23.01 गित रेफरɅस रैàप इनपुट (पçृठ 177 ). 10
गित रेफरɅस रैàप 
आउट

23.02 गित रेफरɅस रैàप आउटपुट (पçृठ 178 ). 11

आविृƣ रेफरɅस प्रयुक्त 28.02 फ्रीक्वɅसी रेफरɅस रैàप आउटपुट (पçृठ 186 ). 14

संख्या नाम/मान िववरण Def/FbEq16

100%

63%

100%

समय

समय

मोटर थमर्ल समय

मोटर करंट

तापमान मɅ बढ़ाव
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प्रोसेस PID आउट 40.01 प्रोसेस PID वाèतिवक आउटपुट (पçृठ 228 ). 16
अÛय İोत चयन (शÞद और संिक्षÜत नाम पçृठ 120 पर  देखɅ). -

36.02 PVL िफãटर समय पीक वैãयू लॉगर िफãटिरगं समय। मानदंड 36.01 PVL िसग्नल 
सोसर् देखɅ।

2.00 s

0.00...120.00 s पीक वैãयू लॉगर िफãटिरगं समय। 100 = 1 s
36.09 लॉगर िरसेट करɅ पीक वैãयू लॉगर और/या एàपलीɪयूड लॉगर 2 को रीसेट करता है। 

(एàपलीɪयूड लॉगर 1 को रीसेट नहीं िकया जा सकता है।)
पूरा िकया

पूरा िकया रीसेट पूरा िकया जा चुका है या अनुरोध नहीं िकया गया है 
(सामाÛय ऑपरेशन)।

0

PVL पीक वैãयू लॉगर रीसेट करɅ। 2
36.10 PVL पीक मान पीक वैãयू लॉगर ɮवारा दजर् की गई पीक वैãयू। 0.00

-32768.00... 
32767.00

पीक वैãयू। 1 = 1

36.11 PVL पीक ितिथ वह ितिथ जब पीक वãैयू दजर् की गई थी। 01-01-1980
1/1/1980...6/5/215
9

पीक घिटत होने की ितिथ। -

36.12 PVL पीक समय वह समय जब पीक वैãयू दजर् की गई थी। 00:00:00
00:00:00...23:59:5
9

पीक घिटत होने का समय। -

36.13 पीक पर PVL करंट उस क्षण मोटर करंट जब पीक वãैयू को दजर् िकया गया था। 0.00 A
-32768.00... 
32767.00 A

पीक पर मोटर करंट। 1 = 1 A

36.14 पीक पर PVL DC 
वोãटेज

उस क्षण ड्राइव के मÚयवतीर् DC सिकर् ट मɅ वोãटेज जब पीक वैãयू 
को दजर् िकया गया था।

0.00 V

0.00...2000.00 V पीक पर DC वोãटेज। 10 = 1 V
36.15 पीक पर PVL गित उस क्षण मोटर गित जब पीक वैãयू को दजर् िकया गया था। 0.00 rpm

-30000.00... 
30000.00 rpm

पीक पर मोटर गित। अनुÍछेद 
46.01 देखɅ

36.16 PVL िरसेट ितिथ वह ितिथ जब पीक वãैयू लॉगर को अंितम बार रीसेट िकया गया 
था।

01-01-1980

1/1/1980...6/5/215
9

पीक वैãयू लॉगर अंितम बार रीसेट करने की ितिथ। -

36.17 PVL िरसेट समय वह समय जब पीक वैãयू लॉगर को अंितम बार रीसेट िकया गया 
था।

00:00:00

00:00:00...23:59:5
9

पीक वैãयू लॉगर अंितम बार रीसेट करने का समय। -
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3737 यूज़र लोड कवर् यूज़र लोड कवर् के िलए सेिटगं।
अनुभाग गित पूिरत èटॉप भी देखɅ।(पçृठ 57).

37.01 ULC आउटपुट èटेटस 
शÞद

िनगरानी िकए जा रहे िसग्नल की िèथित को दशार्ता है। 0b0000

0b0000...0b1111 िनगरानी िकए जा रहे िसग्नल की िèथित। 1 = 1
37.02 ULC सुपरिवज़न 

िसग्नल
िनिरक्षण िकए जाने वालेclosed िसग्नल का चयन करता है। मोटर टॉकर्  %

चयिनत नहीं िकसी िसग्नल का चयन नहीं िकया गया। ULC अक्षम। 0
मोटर गित % 01.03 मोटर गित% (पçृठ 123). 1
मोटर करंट % 01.08 मोटर करंट मोटर नॉमीनल का% (पçृठ 123). 2
मोटर टॉकर्  % 01.10 मोटर टॉकर्  (पçृठ 123). 3
अÛय İोत चयन (शÞद और संिक्षÜत नाम पçृठ 120पर  देखɅ). -

37.03 ULC अिधक लोड 
एक्शन

की गई कायर्वाही का चयन करता है यिद िसग्नल पिरभािषत समय 
के िलए सेक्टर मɅ ओवरलोड कवर् से ऊपर रहता है।

अक्षम

अक्षम कोई चेतावनी या फ़ॉãट उ×पÛन नहीं हुआ है। 0
चेतावनी ड्राइव प्र×येक सेक्टर के िलए चेतावनी (A8B8 

/A8B9/A8BA/A8BB) उ×पÛन करती है यिद िसग्नल मानदंड 
37.41 ULC अिधक लोड टाइमर ɮवारा पिरभािषत समय के िलए 
सेक्टर मɅ ओवरलोड कवर् से लगातार ऊपर रहा हो।

1

फॉãट ड्राइव प्र×येक सेक्टर के िलए फ़ॉãट (8003 /8004/8005/8006) 
उ×पÛन करती है यिद िसग्नल मानदंड 37.41 ULC अिधक लोड 
टाइमर ɮवारा पिरभािषत समय के िलए सेक्टर मɅ ओवरलोड कवर् से 
लगातार ऊपर रहा हो।

2

चेतावनी/फॉãट ड्राइव प्र×येक सेक्टर के िलए चेतावनी (A8B8 
/A8B9/A8BA/A8BB) उ×पÛन करती है यिद िसग्नल मानदंड 
37.41 ULC अिधक लोड टाइमर ɮवारा पिरभािषत आधे समय के 
िलए सेक्टर मɅ ओवरलोड कवर् से लगातार ऊपर रहा हो। ड्राइव 
प्र×येक सेक्टर के िलए फ़ॉãट (8003 /8004/8005/8006) उ×पÛन 
करती है यिद िसग्नल मानदंड 37.41 ULC अिधक लोड टाइमर 
ɮवारा पिरभािषत समय के िलए सेक्टर मɅ ओवरलोड कवर् से 
लगातार ऊपर रहा हो।

3

37.04 ULC िनàन लोड 
एक्शन

की गई कायर्वाही का चयन करता है यिद िसग्नल पिरभािषत समय 
के िलए अंडरलोड कवर् के नीचे रहता है।

अक्षम

अक्षम कोई चेतावनी या फ़ॉãट उ×पÛन नहीं हुआ है। 0
चेतावनी ड्राइव A8BF ULC िनàन लोड चेतावनी को उ×पÛन करती है यिद 

िसग्नल मानदंड 37.42 ULC िनàन लोड टाइमर ɮवारा पिरभािषत 
समय के िलए अंडरलोड कवर् के नीचे लगातार रहता है।

1

फॉãट ड्राइव 8002 ULC अंडरलोड तु्रिट को उ×पÛन करती है यिद िसग्नल 
मानदंड 37.42 ULC िनàन लोड टाइमर ɮवारा पिरभािषत समय के 
िलए अंडरलोड कवर् के नीचे लगातार रहता है।

2

संख्या नाम/मान िववरण Def/FbEq16

िबट नाम िववरण
0 िनàन लोड सीमा 1 = िसग्नल अंडरलोड कवर् से कम है।
1 लोड सीमा के अंदर 1 = िसग्नल अंडरलोड और ओवरलोड कवर् के बीच है।
2 ओवरलोड सीमा 1 = िसग्नल ओवरलोड कवर् से ऊंचा है।
3...15 िरज़åडर्
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चेतावनी/फॉãट ड्राइव A8BF ULC िनàन लोड चेतावनी को उ×पÛन करती है यिद 
िसग्नल मानदंड 37.42 ULC िनàन लोड टाइमर ɮवारा पिरभािषत 
आधे समय के िलए अंडरलोड कवर् के नीचे लगातार रहता है। 
ड्राइव 8002 ULC अंडरलोड तु्रिट को उ×पÛन करती है यिद िसग्नल 
मानदंड 37.42 ULC िनàन लोड टाइमर ɮवारा पिरभािषत समय के 
िलए अंडरलोड कवर् के नीचे लगातार रहता है।

3

37.11 ULC गित तािलका 
िबदं ु1

यूज़र लोड कवर् के X-एिक्सस पर पांच गित िबदंओुं मɅ से पहले को 
पिरभािषत करता है। 
मानदंडɉ के मान को िनàन को संतुçट करना चािहए: -
30000.0 rpm < 37.11 ULC गित तािलका िबदं ु1 < 37.12 
ULC गित तािलका िबदं ु2 < 37.13 ULC गित तािलका िबदं ु3 < 
37.14 ULC गित तािलका िबदं ु4 < 37.15 ULC गित तािलका 
िबदं ु5 < 30000.0 rpm.
गित िबदंओुं का प्रयोग िकया जाता है यिद मानदंड 99.04 मोटर 
िनयंत्रण मोड को वेक्टर पर सेट िकया जाए 99.04 मोटर िनयंत्रण 
मोड या यिद èकेलर को  पर सेट िकया जाए और रेफरɅस यूिनट 
rpm हो।

150.0 rpm

-30000.0...30000.0 
rpm

गित।      1 = 1 rpm

37.12 ULC गित तािलका 
िबदं ु2

दसूरे गित िबदं ुको पिरभािषत करता है।
पैरामीटर देखɅ 37.11 ULC गित तािलका िबदं ु1।

750.0 rpm

-30000.0...30000.0 
rpm

गित। 1 = 1 rpm

37.13 ULC गित तािलका 
िबदं ु3

तीसरे गित िबदं ुको पिरभािषत करता है।
पैरामीटर देखɅ 37.11 ULC गित तािलका िबदं ु1।

1290.0 rpm

-30000.0...30000.0 
rpm

गित। 1 = 1 rpm

37.14 ULC गित तािलका 
िबदं ु4

चौथे गित िबदं ुको पिरभािषत करता है।
पैरामीटर देखɅ 37.11 ULC गित तािलका िबदं ु1।

1500.0 rpm

-30000.0...30000.0 
rpm

गित। 1 = 1 rpm

37.15 ULC गित तािलका 
िबदं ु5

पांचवे गित िबदं ुको पिरभािषत करता है।
पैरामीटर देखɅ 37.11 ULC गित तािलका िबदं ु1।

1800.0 rpm

-30000.0...30000.0 
rpm

गित। 1 = 1 rpm

37.21 ULC िनàन लोड िबदं ु
1

Y-एिक्सस पर पांच िबदंओुं मɅ से पहले को पिरभािषत करता है जो 
िक X-एिक्सस (37.11 ULC गित तािलका िबदं ु1...37.15 ULC 
गित तािलका िबदं ु5) पर संबिंधत िबदंओुं के साथ िमलकर अंडरलोड 
(िनचला) कवर् पिरभािषत करते हɇ।
िनàनिलिखत िèथितयां पूरी होनी चािहए: 
37.21 ULC िनàन लोड िबदं ु1 <= 37.31 ULC अिधक लोड िबदं ु
1
37.22 ULC िनàन लोड िबदं ु2 <= 37.32 ULC अिधक लोड िबदं ु
2
37.23 ULC िनàन लोड िबदं ु3 <= 37.33 ULC अिधक लोड िबदं ु
3
37.24 ULC िनàन लोड िबदं ु4 <= 37.34 ULC अिधक लोड िबदं ु
4
37.25 ULC िनàन लोड िबदं ु5 <= 37.35 ULC अिधक लोड िबदं ु
5

10.0%

-1600.0...1600.0% अंडरलोड िबदं।ु 1 = 1%
37.22 ULC िनàन लोड िबदं ु

2
दसूरे अंडरलोड िबदं ुको पिरभािषत करता है।
पैरामीटर देखɅ 37.21 ULC िनàन लोड िबदं ु1।

15.0%

-1600.0...1600.0% अंडरलोड िबदं।ु 1 = 1%
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37.23 ULC िनàन लोड िबदं ु
3

तीसरे अंडरलोड िबदं ुको पिरभािषत करता है।
मानदंड 37.21 देखɅ। ULC िनàन लोड िबदं ु1

25.0%

-1600.0...1600.0% अंडरलोड िबदं।ु 1 = 1%
37.24 ULC िनàन लोड िबदं ु

4
चौथे अंडरलोड िबदं ुको पिरभािषत करता है।
मानदंड 37.21 देखɅ। ULC िनàन लोड िबदं ु1

30.0%

-1600.0...1600.0% अंडरलोड िबदं।ु 1 = 1%
37.25 ULC िनàन लोड िबदं ु

5
पांचवे अंडरलोड िबदं ुको पिरभािषत करता है।
मानदंड 37.21 देखɅ। ULC िनàन लोड िबदं ु1

30.0%

-1600.0...1600.0% अंडरलोड िबदं।ु 1 = 1%
37.31 ULC अिधक लोड 

िबदं ु1
Y-एिक्सस पर पांच िबदंओुं मɅ से पहले को पिरभािषत करता है जो 
िक X-एिक्सस (37.11 ULC गित तािलका िबदं ु1...37.15 ULC 
गित तािलका िबदं ु5) पर संबंिधत िबदंओुं के साथ िमलकर 
ओवरलोड (उÍच) कवर् पिरभािषत करते हɇ।
प्र×येक पांच िबदंओुं पर अंडरलोड कवर् िबदं ुका मान ओवरलोड कवर् 
िबदं ुके मान के बराबर या छोटा होना चािहए। परैामीटर देखɅ 37.21 
ULC िनàन लोड िबदं ु1।

300.0%

-1600.0...1600.0% ओवरलोड िबदं।ु 1 = 1%
37.32 ULC अिधक लोड 

िबदं ु2
दसूरे ओवरलोड िबदं ुको पिरभािषत करता है।
पैरामीटर देखɅ 37.31 ULC अिधक लोड िबदं ु1।

300.0%

-1600.0...1600.0% ओवरलोड िबदं।ु 1 = 1%
37.33 ULC अिधक लोड 

िबदं ु3
तीसरे ओवरलोड िबदं ुको पिरभािषत करता है।
पैरामीटर देखɅ 37.31 ULC अिधक लोड िबदं ु1।

300.0%

-1600.0...1600.0% ओवरलोड िबदं।ु 1 = 1%
37.34 ULC अिधक लोड 

िबदं ु4
चौथे ओवरलोड िबदं ुको पिरभािषत करता है।
पैरामीटर देखɅ 37.31 ULC अिधक लोड िबदं ु1।

300.0%

-1600.0...1600.0% ओवरलोड िबदं।ु 1 = 1%
37.35 ULC अिधक लोड 

िबदं ु5
पांचवे ओवरलोड िबदं ुको पिरभािषत करता है।
पैरामीटर देखɅ 37.31 ULC अिधक लोड िबदं ु1।

300.0%

-1600.0...1600.0% ओवरलोड िबदं।ु 1 = 1%
37.41 ULC अिधक लोड 

टाइमर
उस समय अविध को पिरभािषत करता है िजस समय के िलए 
िनगरानी िकया जाने वाला िसग्नल लगातार ओवरलोड कवर् के ऊपर 
रहना चािहए।

20.0 s

0.0...10000.0 s समय। 1 = 1 s
37.42 ULC िनàन लोड 

टाइमर
उस समय अविध को पिरभािषत करता है िजस समय के िलए 
िनगरानी िकया जाने वाला िसग्नल लगातार अंडरलोड कवर् के नीचे 
रहना चािहए।

20.0 s

0.0...10000.0 s समय। 1 = 1 s
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4040 प्रोसेस PID सेट 1 प्रोसेस PID िनयंत्रण के िलए मानदंड मान।
ड्राइव आउटपुट प्रोसेस PID ɮवारा िनयंित्रत िकया जा सकता है। जब 
प्रोसेस PID िनयंत्रण सक्षम होता है, तो ड्राइव रेफरɅस मान तक 
प्रोसेस फीडबैक को िनयंित्रत करती है। 
प्रोसेस PID के िलए दो अलग-अलग मानदंड सेट पिरभािषत िकए 
जा सकते हɇ। एक समय मɅ एक मानदंड सेट का प्रयोग िकया जाता 
है। पहला सेट मानदंड 40.07...40.50, से बना होता है, दसूरा सेट 
समूह 41 प्रोसेस PID सेट 2 मɅ मानदंडɉ ɮवारा पिरभािषत िकया 
जाता है। वह बाइनरी İोत जो िक पिरभािषत करता है िकस सेट का 
प्रयोग िकया जाना है उसका चयन मानदंड 40.57 PID सेट1/सेट2 
चयन ɮवारा िकया जाता है।
पçृठ 393 और 394 पर िनयंत्रण चेन आरेख भी देखɅ।

40.01 प्रोसेस PID वाèतिवक 
आउटपुट

प्रोसेस PID िनयंत्रक का आउटपुट दशार्ता है। पçृठ 394 पर िनयंत्रण 
चेन आरेख देखɅ।
यह मानदंड रीड-ओनली है। 

-

-32768.00...
32767.00%

प्रोसेस PID िनयंत्रक आउटपुट। 1 = 1

40.02 प्रोसेस PID वाèतिवक 
फीडबैक

İोत के चयन, गिणतीय फंक्शन (मानदंड 40.10 सेट 1 फीडबैक 
फंक्शन), और िफãटिरगं के बाद प्रोसेस फीडबैक के मान को दशार्ता 
है। पçृठ 393 पर िनयंत्रण चेन आरेख देखɅ।
यह मानदंड रीड-ओनली है।

-

-32768.00...
32767.00 %

प्रोसेस फीडबैक। 1 = 1 

40.03 प्रोसेस PID वाèतिवक 
सेटÜवॉइंट

İोत के चयन, गिणतीय फंक्शन (40.18सेट 1 सेटÜवॉइंट फंक्शन), 
सीमा और रैिàपंग के बाद प्रोसेस PID सेटपॉइंट के मान को दशार्ता 
है। पçृठ 394 पर िनयंत्रण चेन आरेख देखɅ।
यह मानदंड रीड-ओनली है। 

-

-32768.00...
32767.00%

प्रोसेस PID िनयंत्रक के िलए सेटपॉइंट। 1 = 1

40.04 प्रोसेस PID वाèतिवक 
डिेवएशन

प्रोसेस PID डिेवएशन दशार्ता है। िडफ़ॉãट Ǿप से, यह मान सेटपॉइंट 
- फीडबैक के बराबर होता है, लेिकन डिेवएशन को मानदंड 40.31 
सेट 1 डिेवएशन इÛवजर्न ɮवारा उãटा िकया जा सकता है। पçृठ 
394 पर िनयंत्रण चेन आरेख देखɅ।
यह मानदंड रीड-ओनली है। 

-

-32768.00...
32767.00%

PID डिेवएशन। 1 = 1 

संख्या नाम/मान िववरण Def/FbEq16
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40.06 प्रोसेस PID èटेटस 
शÞद

प्रोसेस PID िनयंत्रण पर िèथित जानकारी दशार्ता है।
यह मानदंड रीड-ओनली है।

0b0000

0b0000...0b1111 प्रोसेस PID िनयंत्रण िèथित शÞद। 1 = 1
40.07 सेट 1 PID ऑपरेशन 

मोड
प्रोसेस PID िनयंत्रण सिक्रय/िनिçक्रय करता है।
Úयान दɅ: प्रोसेस PID िनयंत्रण केवल बाहरी िनयंत्रण मɅ उपलÞध है; 
अनुभाग èथानीय कंट्रोल बनाम बाéय कंट्रोल देखɅ(पçृठ 25).

बंद

बंद प्रोसेस PID िनयंत्रण िनिçक्रय। 0
चालू प्रोसेस PID िनयंत्रण सिक्रय। 1
ड्राइव चलने पर चालू ड्राइव चालू होने पर प्रोसेस PID िनयंत्रण सिक्रय होता है। 2

40.08 सेट 1 फीडबैक 1 
सोसर्

प्रोसेस फीडबैक के मुख्य İोत का चयन करता है। पçृठ 393 पर 
िनयंत्रण चेन आरेख देखɅ।

AI2 प्रितशत

चयिनत नहीं कोई नहीं. 0
AI1 èकेãड 12.12 AI1 èकेãड मान (पçृठ 142 देखɅ). 1
AI2 èकेãड 12.22 AI2 èकेãड मान (पçृठ 143 देखɅ). 2
आविृƣ इन èकेãड 11.39 1 èकेãड मान मɅ आविृƣ (पçृठ 140 देखɅ). 3
AI1 प्रितशत 12.101 AI1 प्रितशत मान (पçृठ 145 देखɅ) 8
AI2 प्रितशत 12.102 AI2 प्रितशत मान (पçृठ 145 देखɅ) 9
फीडबैक डटेा संग्रह 40.91 फीडबैक डटेा संग्रह (पçृठ 238 देखɅ), 10
अÛय İोत चयन (शÞद और संिक्षÜत नाम पçृठ 120 पर  देखɅ). -

40.09 सेट 1 फीडबैक 2 
सोसर्

प्रोसेस फीडबैक के दसूरे İोत का चयन करता है। दसूरे İोत का 
प्रयोग केवल तभी िकया जाता है यिद सेटपॉइंट फंक्शन को दो 
इनपुट की आवæयकता हो।
चयन के िलए, मानदंड 40.08 सेट 1 फीडबैक 1 सोसर्देखɅ।

चयिनत नहीं

40.10 सेट 1 फीडबैक 
फंक्शन

पिरभािषत करता है कैसे प्रोसेस फीडबकै का पिरकलन मानदंड 
40.08 सेट 1 फीडबैक 1 सोसर् और 40.09 सेट 1 फीडबैक 2 सोसर् 
ɮवारा चुने गए दो फीडबैक İोतɉ से िकया जाता है।

In1

In1 İोत 1। 0
In1+In2 İोत 1 और 2 का योग। 1
In1-In2 İोत 1 से घटाया गया İोत 2। 2

संख्या नाम/मान िववरण Def/FbEq16

िबट नाम मूãय
0 PID सिक्रय 1 = प्रोसेस PID िनयंत्रण सिक्रय।
1 सेटÜवॉइंट अवǽɮध 1 = प्रोसेस PID सेटपॉइंट अवǽɮध।
2 आउटपुट अवǽɮध 1 = प्रोसेस PID िनयंत्रक आउटपुट अवǽɮध
3 PID èलीप मोड 1 = èलीप मोड सिक्रय।
4 èलीप बèूट 1 = èलीप बूèट सिक्रय।
5 िरज़åडर्
6 टै्रिकंग मोड 1 = टै्रिकंग फंक्शन सिक्रय।
7 आउटपुट सीमा उÍच 1 = PID आउटपुट मानदंड 40.37 ɮवारा सीिमत िकया जा रहा है। .
8 आउटपुट सीमा िनàन 1 = PID आउटपुट मानदंड 40.36 ɮवारा सीिमत िकया जा रहा है। .
9 िरज़åडर्
10 PID सेट 0 = मानदंड सेट 1 प्रयोग मɅ है। 1 = मानदंड सेट 2 प्रयोग मɅ है।
11 िरज़åडर्
12 आतंिरक सेटÜवॉइंट 

सिक्रय
1 = आतंिरक सेटपॉइंट सिक्रय (मानदंड  40.16...40.16  देखɅ)

13...15 िरज़åडर्
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In1*In2 İोत 2 से गुणा िकया गया İोत 1। 3
In1/In2 İोत 2 से भाग िकया गया İोत 1। 4
Ûयूनतम(In1,In2) दो İोतɉ मɅ से छोटा। 5
अिधकतम(In1,In2) दो İोतɉ मɅ से बड़ा। 6
औसत (In1,In2) दो İोतɉ का औसत। 7
sqrt(In1) İोत 1 का वगर्मूल। 8
sqrt(In1-In2) (İोत 1 - İोत 2) का वगर्मूल। 9
sqrt(In1+In2) (İोत 1 + İोत 2) का वगर्मूल। 10
sqrt(In1)+sqrt(In2) İोत 1 का वगर्मूल + İोत 2 का वगर्मूल। 11

40.11 सेट 1 फीडबैक 
िफãटर समय

प्रोसेस फीडबैक के िलए िफ़ãटर समय िèथरांक को पिरभािषत करता 
है।

0.000 s

0.000...30.000 s फीडबकै िफ़ãटर समय 1 = 1 s
40.14 सेट 1 सेटÜवॉइंट 

èकेिलगं
मानदंड 40.15 के साथ िमलकर सेट 1 आउटपुट
èकेिलगं को पिरभािषत करता है, जो बाहरी PID िनयंत्रण चेन के 
िलए सामाÛय
èकेिलगं फैक्टर है। èकेिलगं का प्रयोग, उदाहरण के िलए, तब
िकया जा सकता है, जब प्रोसेस सेटपॉइंट Hz मɅ इनपटु िकया जाता 
है, और
PID िनयंत्रक के आउटपुट का उपयोग गित िनयंत्रण मɅ rpm मान 
के Ǿप
मɅ िकया जाता है। इस मामले मɅ, इस मानदंड को
50 पर, और मानदंड 40.15 को 50 Hz पर
नॉिमनल मोटर गित पर सेट िकया जा सकता है।
वाèतव मɅ, PID कंट्रोलर [40.15 ] का आउटपटु जब
डिेवएशन (सेटपॉइंट - फीडबैक) = [40.14] और [40.32 ] = 1.
Úयान दɅ: èकेिलगं  और  के बीच मɅ अनुपात पर आधािरत होती है। 
40.14
और 40.15. उदाहरण के िलए, 50 और 500 मान
1 और 3 जैसी èकेिलगं का उ×पादन करɅगे।

1500

-32768.00...
32767.00

प्रोसेस सेटपॉइंट बेस। 1=1

40.15 सेट 1 आउटपटु 
èकेिलगं

मानदंड देखɅ 40.14 सेट 1 सेटÜवॉइंट èकेिलगं 1500.00

-32768.00...
32767.00

प्रोसेस PID िनयंत्रक आउटपुट बेस। 1=1

40.16 सेट 1 सेटÜवॉइंट 1 
सोसर्

प्रोसेस PID सेटपॉइंट के मुख्य İोत का चयन करता है। पçृठ 393 
पर िनयंत्रण चेन आरेख देखɅ। 

AI1 प्रितशत

चयिनत नहीं कोई नहीं. 0
आतंिरक सेटÜवॉइंट आतंिरक सेटÜवॉइंट पैरामीटर देखɅ 40.19 सेट 1 आतंिरक सेटÜवॉइंट 

चयन1।
2

AI1 èकेãड 12.12 AI1 èकेãड मान (पçृठ 142 देखɅ). 3
AI2 èकेãड 12.22 AI2 èकेãड मान (पçृठ 143 देखɅ). 4
मोटर पोटɅिशयोमीटर 22.80 मोटर पोटेिÛशओमीटर रेफरɅस सिक्रय (मोटर पोटɅिशयोमीटर 

का आउटपुट)।
8

आविृƣ इन èकेãड 11.39 1 èकेãड मान मɅ आविृƣ (पçृठ 140 देखɅ). 10
AI1 प्रितशत 12.101 AI1 प्रितशत मान (पçृठ 145 देखɅ) 11
AI2 प्रितशत 12.102 AI2 प्रितशत मान (पçृठ 145 देखɅ) 12

संख्या नाम/मान िववरण Def/FbEq16
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कंट्रोल पैनल (रेफरɅस 
सहेजा गया)

èथान के िलए िनयंत्रण प्रणाली ɮवारा सहेजा गया पैनल रेफरɅस 
(03.01 पैनल रेफरɅस, पçृठ 126 देखɅ) जहां कंट्रोल िरटनर् का प्रयोग 
रेफरɅस के Ǿप मɅ िकया जाता है।

13

कंट्रोल पैनल (रेफरɅस 
कॉपी िकया गया)

िपछले िनयंत्रण èथान के िलए पैनल रेफरɅस (03.01 पैनल रेफरɅस, 
पçृठ 126 देखɅ) का प्रयोग रेफरɅस के िलए िकया जाता है जब 
िनयंत्रण èथान बदलता है यिद दो èथानɉ के िलए रेफरɅस एक प्रकार 
के हɉ (उदाहरण के िलए आविृƣ/गित/टॉकर् /PID); अÛयथा, वाèतिवक 
िसग्नल का प्रयोग नए रेफरɅस के Ǿप मɅ िकया जाता है।

14

FB A ref1 03.05 FB A रेफरɅस 1 (पçृठ 126 देखɅ). 15
FB A ref2 03.06 FB A रेफरɅस 2 (पçृठ 126 देखɅ). 16
EFB ref1 03.09 EFB रेफरɅस 1 (पçृठ 126 देखɅ). 19
EFB ref2 03.10 EFB रेफरɅस 2 (पçृठ 126 देखɅ). 20
सेटÜवॉइंट डटेा संग्रह 40.92 सेटÜवॉइंट डटेा संग्रह (पçृठ 238 देखɅ) 24
अÛय İोत चयन (शÞद और संिक्षÜत नाम पçृठ 120 पर  देखɅ). -

40.17 सेट 1 सेटÜवॉइंट 2 
सोसर्

प्रोसेस सेटपॉइंट के दसूरे İोत का चयन करता है। दसूरे İोत का 
प्रयोग केवल तभी िकया जाता है यिद सेटपॉइंट फंक्शन को दो 
इनपुट की आवæयकता हो।
चयन के िलए, मानदंड 40.16 सेट 1 सेटÜवॉइंट 1 सोसर्देखɅ।

चयिनत नहीं

40.18 सेट 1 सेटÜवॉइंट 
फंक्शन

मानदंड 40.16 सेट 1 सेटÜवॉइंट 1 सोसर् और 40.17 सेट 1 
सेटÜवॉइंट 2 सोसर् ɮवारा चयिनत सेटपॉइंट İोतɉ के बीच फंक्शन 
का चयन करता है।

In1

In1 İोत 1। 0
In1+In2 İोत 1 और 2 का योग। 1
In1-In2 İोत 1 से घटाया गया İोत 2। 2
In1*In2 İोत 2 से गुणा िकया गया İोत 1। 3
In1/In2 İोत 2 से भाग िकया गया İोत 1। 4
Ûयूनतम(In1,In2) दो İोतɉ मɅ से छोटा। 5
अिधकतम(In1,In2) दो İोतɉ मɅ से बड़ा। 6
औसत (In1,In2) दो İोतɉ का औसत। 7
sqrt(In1) İोत 1 का वगर्मूल। 8
sqrt(In1-In2) (İोत 1 - İोत 2) का वगर्मूल। 9
sqrt(In1+In2) (İोत 1 + İोत 2) का वगर्मूल। 10
sqrt(In1)+sqrt(In2) İोत 1 का वगर्मूल + İोत 2 का वगर्मूल। 11

संख्या नाम/मान िववरण Def/FbEq16

Ext1 -> 
t

रेफरɅस
Ext1 रेफरɅस
Ext2 रेफरɅस
सिक्रय रेफरɅस
िनिçक्रय रेफरɅस

Ext1 -> 

Ext1 रेफरɅस
Ext2 रेफरɅस
सिक्रय रेफरɅस

t िनिçक्रय रेफरɅस

रेफरɅस
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40.19 सेट 1 आतंिरक 
सेटÜवॉइंट चयन1

40.20 सेट 1 आतंिरक सेटÜवॉइंट चयन2 के साथ िमलकर मानदंड 
40.21...40.23 ɮवारा पिरभािषत प्रीसेट मɅ से आतंिरक सेटपॉइंट का 
चयन करता है।
Úयान दɅ: मानदंड 40.16 सेट 1 सेटÜवॉइंट 1 सोसर् और 40.17 सेट 
1 सेटÜवॉइंट 2 सोसर् आतंिरक सेटÜवॉइंट पर सेट िकए जाने चािहए। 

चयिनत नहीं

चयिनत नहीं 0. 0
चयिनत 1. 1
DI1 िडिजटल इनपुट DI1 (10.02 DI िवलंिबत िèथित ,िबट 0)। 2
DI2 िडिजटल इनपुट DI2 (10.02 DI िवलंिबत िèथित, िबट 1). 3
DI3 िडिजटल इनपुट DI3 (10.02 DI िवलंिबत िèथित, िबट 2). 4
DI4 िडिजटल इनपुट DI4 (10.02 DI िवलंिबत िèथित, िबट 3). 5
DI5 िडिजटल इनपुट DI5 (10.02 DI िवलंिबत िèथित, िबट 4). 6
DI6 िडिजटल इनपुट DI6 (10.02 DI िवलंिबत िèथित, िबट 5). 7
टाइàड फंक्शन 1 34.01 समयबɮध फंक्शÛस èटेटस का िबट 0 (पçृठ 211 देखɅ). 18
टाइàड फंक्शन 2 34.01 समयबɮध फंक्शÛस èटेटस का िबट 1 (पçृठ 211 देखɅ). 19
टाइàड फंक्शन 3 34.01 समयबɮध फंक्शÛस èटेटस का िबट 2 (पçृठ 211 देखɅ). 20
सुपरिवज़न 1 32.01 सुपरिवज़न èटेटस का िबट 0 (पçृठ 205 देखɅ). 21
सुपरिवज़न 2 32.01 सुपरिवज़न èटेटस का िबट 1 (पçृठ 205 देखɅ). 22
सुपरिवज़न 3 32.01 सुपरिवज़न èटेटस का िबट 2 (पçृठ 205 देखɅ). 23
अÛय [िबट] İोत चयन (शÞद और संिक्षÜत नाम पçृठ 120 पर  देखɅ). -

40.20 सेट 1 आतंिरक 
सेटÜवॉइंट चयन2

40.19 सेट 1 आतंिरक सेटÜवॉइंट चयन1 के साथ िमलकर मानदंड 
40.21...40.23 ɮवारा पिरभािषत तीन आतंिरक सेटपॉइंट मɅ से 
प्रयुक्त आतंिरक सेटपॉइंट का चयन करता है। 40.19 सेट 1 
आतंिरक सेटÜवॉइंट चयन1 मɅ तािलका देखɅ।

चयिनत नहीं

चयिनत नहीं 0. 0
चयिनत 1. 1
DI1 िडिजटल इनपुट DI1 (10.02 DI िवलंिबत िèथित ,िबट 0)। 2
DI2 िडिजटल इनपुट DI2 (10.02 DI िवलंिबत िèथित, िबट 1). 3
DI3 िडिजटल इनपुट DI3 (10.02 DI िवलंिबत िèथित, िबट 2). 4
DI4 िडिजटल इनपुट DI4 (10.02 DI िवलंिबत िèथित, िबट 3). 5
DI5 िडिजटल इनपुट DI5 (10.02 DI िवलंिबत िèथित, िबट 4). 6
DI6 िडिजटल इनपुट DI6 (10.02 DI िवलंिबत िèथित, िबट 5). 7
टाइàड फंक्शन 1 34.01 समयबɮध फंक्शÛस èटेटस का िबट 0 (पçृठ 211 देखɅ). 18
टाइàड फंक्शन 2 34.01 समयबɮध फंक्शÛस èटेटस का िबट 1 (पçृठ 211 देखɅ). 19
टाइàड फंक्शन 3 34.01 समयबɮध फंक्शÛस èटेटस का िबट 2 (पçृठ 211 देखɅ). 20
सुपरिवज़न 1 32.01 सुपरिवज़न èटेटस का िबट 0 (पçृठ 205 देखɅ). 21
सुपरिवज़न 2 32.01 सुपरिवज़न èटेटस का िबट 1 (पçृठ 205 देखɅ). 22

संख्या नाम/मान िववरण Def/FbEq16

पैरामीटर ɮवारा 
पिरभािषत İोत 
40.19

परैामीटर ɮवारा 
पिरभािषत İोत 
40.20

सेटपॉइंट प्रीसेट सिक्रय

0 0 सेटÜवॉइंट İोत
1 0 1 (मानदंड 40.21 )
0 1 2 (मानदंड 40.22 )
1 1 3 (मानदंड 40.23 )
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सुपरिवज़न 3 32.01 सुपरिवज़न èटेटस का िबट 2 (पçृठ 205 देखɅ). 23
अÛय [िबट] İोत चयन (शÞद और संिक्षÜत नाम पçृठ 120 पर  देखɅ). -

40.21 सेट 1 आतंिरक 
सेटÜवॉइंट 1

आतंिरक प्रोसेस सेटपॉइंट 1। पैरामीटर देखɅ 40.19 सेट 1 आतंिरक 
सेटÜवॉइंट चयन1।

0.00 

-32768.00...
32767.00 %

आतंिरक प्रोसेस सेटपॉइंट 1। 1 = 1

40.22 सेट 1 आतंिरक 
सेटÜवॉइंट 2

आतंिरक प्रोसेस सेटपॉइंट 2। पैरामीटर देखɅ 40.19 सेट 1 आतंिरक 
सेटÜवॉइंट चयन1।

0.00 

-32768.00...
32767.00 %

आतंिरक प्रोसेस सेटपॉइंट 2। 1 = 1 

40.23 सेट 1 आतंिरक 
सेटÜवॉइंट 3

आतंिरक प्रोसेस सेटपॉइंट 3। पैरामीटर देखɅ 40.19 सेट 1 आतंिरक 
सेटÜवॉइंट चयन1।

0.00 

-32768.00...
32767.00 %

आतंिरक प्रोसेस सेटपॉइंट 3। 1 = 1 

40.26 सेट 1 सेटÜवॉइंट 
Ûयूनतम

प्रोसेस PID िनयंत्रक सेटपॉइंट के िलए Ûयूनतम सीमा को पिरभािषत 
करता है।

0.00

-32768.00...
32767.00

प्रोसेस PID िनयंत्रक सेटपॉइंट के िलए Ûयूनतम सीमा। 1 = 1

40.27 सेट 1 सेटÜवॉइंट 
अिधकतम

प्रोसेस PID िनयंत्रक सेटपॉइंट के िलए अिधकतम सीमा। 32767.00

-32768.00...
32767.00

प्रोसेस PID िनयंत्रक सेटपॉइंट के िलए अिधकतम सीमा। 1 = 1

40.28 सेट 1 सेटÜवॉइंट 
समय बढ़ाएं

0% से 100% तक बढ़ने मɅ सेटपॉइंट को लगने वाले Ûयूनतम 
समय को पिरभािषत करता है।

0.0 s

0.0...1800.0 s सेटपॉइंट वɮृिध समय। 1 = 1
40.29 सेट 1 सेटÜवॉइंट 

समय घटाएं
100% से 0% तक घटने मɅ सेटपॉइंट को लगन ेवाले Ûयूनतम 
समय को पिरभािषत करता है।

0.0 s

0.0...1800.0 s सेटपॉइंट िगरावट समय। 1 = 1
40.30 सेट 1 सेटÜवॉइंट फ्रीज़ 

सक्षम
एक İोत को अवǽɮध, या पिरभािषत करता है िजसका िक प्रयोग 
प्रोसेस PID िनयंत्रक के सेटपॉइंट को अवǽɮध करने के िलए िकया 
जा सकता है। यह सुिवधा तब उपयोगी होती है जब रेफरɅस एनालॉग 
इनपुट से जुड़ ेप्रोसेस फीडबैक पर आधािरत होता है, और सɅसर की 
सिवर्स प्रोसेस को रोके िबना की जानी चािहए।
1 = प्रोसेस PID िनयंत्रक सेटपॉइंट अवǽɮध
मानदंड 40.38 सेट 1 आउटपुट फ्रीज़ सक्षम भी देखɅ।

चयिनत नहीं

चयिनत नहीं प्रोसेस PID िनयंत्रक सेटपॉइंट अवǽɮध नहीं। 0
चयिनत प्रोसेस PID िनयंत्रक सेटपॉइंट अवǽɮध 1
DI1 िडिजटल इनपुट DI1 (10.02 DI िवलंिबत िèथित ,िबट 0)। 2
DI2 िडिजटल इनपुट DI2 (10.02 DI िवलंिबत िèथित, िबट 1). 3
DI3 िडिजटल इनपुट DI3 (10.02 DI िवलंिबत िèथित, िबट 2). 4
DI4 िडिजटल इनपुट DI4 (10.02 DI िवलंिबत िèथित, िबट 3). 5
DI5 िडिजटल इनपुट DI5 (10.02 DI िवलंिबत िèथित, िबट 4). 6
DI6 िडिजटल इनपुट DI6 (10.02 DI िवलंिबत िèथित, िबट 5). 7
टाइàड फंक्शन 1 34.01 समयबɮध फंक्शÛस èटेटस का िबट 0 (पçृठ 211 देखɅ). 18
टाइàड फंक्शन 2 34.01 समयबɮध फंक्शÛस èटेटस का िबट 1 (पçृठ 211 देखɅ). 19
टाइàड फंक्शन 3 34.01 समयबɮध फंक्शÛस èटेटस का िबट 2 (पçृठ 211 देखɅ). 20
सुपरिवज़न 1 32.01 सुपरिवज़न èटेटस का िबट 0 (पçृठ 205 देखɅ). 21

संख्या नाम/मान िववरण Def/FbEq16
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सुपरिवज़न 2 32.01 सुपरिवज़न èटेटस का िबट 1 (पçृठ 205 देखɅ). 22
सुपरिवज़न 3 32.01 सुपरिवज़न èटेटस का िबट 2 (पçृठ 205 देखɅ). 23
अÛय [िबट] İोत चयन (शÞद और संिक्षÜत नाम पçृठ 120 पर  देखɅ). -

40.31 सेट 1 डिेवएशन 
इÛवजर्न

प्रोसेस PID िनयंत्रक के इनपुट को उãटा करता है।
0 = डिेवएशन उãटी नहीं हुई (डिेवएशन = सेटपॉइंट - फीडबकै)
1 = डिेवएशन उãटी हुई (डिेवएशन = फीडबैक - सेटपॉइंट)
अनुभाग प्रिक्रया PID कंट्रोल के िलए èलीप और बèूट फ़ंक्शन भी 
देखɅ।(पçृठ 41).

उãटा नहीं 
िकया (रेफरेÛस 
-फीडबैक)

उãटा नहीं िकया  
(रेफरेÛस -फीडबैक)

0. 0

उãटा िकया  (फीडबैक 
- रेफरेÛस)

1. 1

अÛय [िबट] İोत चयन (शÞद और संिक्षÜत नाम पçृठ 120पर  देखɅ). -
40.32 सेट 1 बढ़त प्रोसेस PID िनयंत्रक के िलए वɮृिध को पिरभािषत करती है। 

पैरामीटर  40.33 सेट 1 इंिटग्रेशन समय देखɅ।
1.00

0.10...100.00 PID िनयंत्रक के िलए वɮृिध। 100 = 1
40.33 सेट 1 इंिटग्रेशन 

समय
प्रोसेस PID िनयंत्रक के िलए एकीकरण समय को पिरभािषत करती 
है। इस समय को िनयंित्रत िकए जा रहे प्रोसेस के प्रितिक्रया समय 
के समान पिरमाण क्रम पर सेट िकए जाने की आवæयकता है, 
अÛयथा इसका पिरणाम अिèथरता होगी।

Úयान दɅ: इस मान को 0 पर सेट करने से "I" भाग अक्षम हो जाता 
है, िजससे PID िनयंत्रक PD िनयंत्रक मɅ बदल जाता है।

60.0 s

0.0...9999.0 s इंिटग्रेशन समय 1 = 1 s
40.34 सेट 1 डिेरवेशन समय प्रोसेस PID िनयंत्रक के åयु×पÛन समय को पिरभािषत करता है। 

िनयंत्रक आउटपुट मɅ åयु×पÛन घटक का पिरकलन िनàनिलिखत 
फ़ॉमूर्ला के अनुसार दो लगातार तु्रटी मान (EK-1 और EK) के 
आधार पर िकया जाता है:
PID DERIV TIME x  (EK - EK-1)/TS, िजसमɅ TS = 2 ms नमूना समय
E = तु्रटी = प्रोसेस रेफरɅस - प्रोसेस फीडबैक।

0.000 s

0.000...10.000 s डिेरवेशन समय 1000 = 1 s

संख्या नाम/मान िववरण Def/FbEq16

Ti

O
I

G x I

G x I

I = िनयंत्रक इनपुट (तु्रटी)
O = िनयंत्रक आउटपुट
G = वɮृिध
Ti = एकीकरण समय

समय

तु्रटी/िनयंत्रक आउटपुट
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40.35 सेट 1 डिेरवेशन 
िफãटर समय

प्रोसेस PID िनयंत्रक के åयु×पÛन घटक को सुचाǾ करने के िलए 
प्रयुक्त 1-पोल िफ़ãटर के समय िèथरांक को पिरभािषत करता है।

0.0 s

0.0...10.0 s िफ़ãटर समय िèथरांक. 10 = 1 s
40.36 सेट 1 आउटपुट 

Ûयूनतम
प्रोसेस PID िनयंत्रक आउटपुट के िलए Ûयूनतम सीमा को 
पिरभािषत करता है। Ûयूनतम और अिधकतम सीमाओं का प्रयोग 
करते हुए, ऑपरेशन सीमा को सीिमत करना संभव होता है।

0.0

-32768.0...
32767.0

प्रोसेस PID िनयंत्रक आउटपुट के िलए Ûयूनतम सीमा। 1 = 1

40.37 सेट 1 आउटपुट 
अिधकतम

प्रोसेस PID िनयंत्रक आउटपुट के िलए अिधकतम सीमा को 
पिरभािषत करता है। पैरामीटर देखɅ 40.36 सेट 1 आउटपटु 
Ûयूनतम।

100.0

-32768.0...
32767.0

प्रोसेस PID िनयंत्रक आउटपुट के िलए अिधकतम सीमा। 1 = 1

40.38 सेट 1 आउटपुट फ्रीज़ 
सक्षम

प्रोसेस PID िनयंत्रक के आउटपटु को अवǽɮध करते हुए (या İोत 
को पिरभािषत करता है िजसका प्रयोग अवǽɮध करने के िलए िकया 
जा सकता है) आउटपुट को उस मान पर रखता है जहां वह अवरोध 
सक्षम करने से पहले था। उदाहरण के िलए, इस सुिवधा का प्रयोग 
तब िकया जा सकता है जब प्रोसेस फीडबैक प्रदान करने वाले सɅसर 
की सिवर्स प्रोसेस को िबना रोके की जानी होती है।
1 = प्रोसेस PID िनयंत्रक आउटपुट अवǽɮध
मानदंड 40.30 सेट 1 सेटÜवॉइंट फ्रीज़ सक्षम भी देखɅ।

चयिनत नहीं

चयिनत नहीं प्रोसेस PID िनयंत्रक आउटपुट अवǽɮध नहीं। 0
चयिनत प्रोसेस PID िनयंत्रक आउटपुट अवǽɮध। 1
DI1 िडिजटल इनपुट DI1 (10.02 DI िवलंिबत िèथित ,िबट 0)। 2
DI2 िडिजटल इनपुट DI2 (10.02 DI िवलंिबत िèथित, िबट 1). 3
DI3 िडिजटल इनपुट DI3 (10.02 DI िवलंिबत िèथित, िबट 2). 4
DI4 िडिजटल इनपुट DI4 (10.02 DI िवलंिबत िèथित, िबट 3). 5
DI5 िडिजटल इनपुट DI5 (10.02 DI िवलंिबत िèथित, िबट 4). 6
DI6 िडिजटल इनपुट DI6 (10.02 DI िवलंिबत िèथित, िबट 5). 7
टाइàड फंक्शन 1 34.01 समयबɮध फंक्शÛस èटेटस का िबट 0 (पçृठ 211 देखɅ). 18
टाइàड फंक्शन 2 34.01 समयबɮध फंक्शÛस èटेटस का िबट 1 (पçृठ 211 देखɅ). 19
टाइàड फंक्शन 3 34.01 समयबɮध फंक्शÛस èटेटस का िबट 2 (पçृठ 211 देखɅ). 20

संख्या नाम/मान िववरण Def/FbEq16

63

%

100

T
t

O = I x (1 - e-t / T)
I = िफ़ãटर इनपुट (èटेप)
O = िफ़ãटर आउटपुट
t = समय
T = िफ़ãटर समय िèथरांक

िबना िफ़ãटर वाला समय

िफ़ãटर वाला समय
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सुपरिवज़न 1 32.01 सुपरिवज़न èटेटस का िबट 0 (पçृठ 205 देखɅ). 21
सुपरिवज़न 2 32.01 सुपरिवज़न èटेटस का िबट 1 (पçृठ 205 देखɅ). 22
सुपरिवज़न 3 32.01 सुपरिवज़न èटेटस का िबट 2 (पçृठ 205 देखɅ). 23
अÛय [िबट] İोत चयन (शÞद और संिक्षÜत नाम पçृठ 120 पर  देखɅ). -

40.43 सेट 1 èलीप लेवल èलीप फंक्शन के िलए èटाटर् सीमा को पिरभािषत करता है। यिद 
मान 0.0 है, तो सेट 1 èलीप मोड अक्षम है।
èलीप फंक्शन PID आउटपुट (मानदंड 40.01 प्रोसेस PID 
वाèतिवक आउटपुट) की तुलना इस मानदंड के मान से करता है। 
यिद PID आउटपुट 40.44 सेट 1 èलीप देरी ɮवारा पिरभािषत 
èलीप िडले से लंबे समय तक इस मान से नीचे रहता है, तो ड्राइव 
èलीप मोड मɅ प्रवेश करती है और मोटर बंद कर देती है।

0.0

0.0...32767.0 èलीप èटाटर् सत्र। 1 = 1
40.44 सेट 1 èलीप देरी èलीप फंक्शन के वाकई सक्षम होने से पहले िवलàब को पिरभािषत 

करता है, िजससे ǽकावट पैदा करने वाली नींद को रोका जा सके।
िडले टाइमर तब आरंभ होता है जब èलीप मोड मानदंड 40.43 सेट 
1 èलीप लेवल ɮवारा सक्षम होता है, और èलीप मोड के अक्षम होने 
पर रीसेट हो जाता है।

60.0 

0.0...3600.0 s èलीप èटाटर् िडले। 1 = 1
40.45 सेट 1 èलीप बूèट 

टाइम
èलीप बूèट कदम के िलए बूèट समय को पिरभािषत करता है। 
पैरामीटर देखɅ 40.46 सेट 1 èलीप बèूट èटेप।

0.0 

0.0...3600.0 s èलीप बूèट समय। 1 = 1 
40.46 सेट 1 èलीप बूèट 

èटेप
ड्राइव के èलीप मोड मɅ प्रवेश करते समय, प्रोसेस सेटपॉइंट मानदंड 
40.45 सेट 1 èलीप बूèट टाइम ɮवारा पिरभािषत समय के िलए 
इस मान से बढ़ जाती है।
सिक्रय होने पर, èलीप बूèट ड्राइव के जागने पर बंद हो जाता है।

0.0 

0.0...32767.0% èलीप बूèट चरण। 1 = 1 
40.47 सेट 1 वेक-अप 

डिेवएशन
प्रोसेस सेटपॉइंट और फीडबैक के बीच डिेवएशन के Ǿप मɅ वेक-अप 
èतर को पिरभािषत करता है।
जब इस मानदंड के मान से डिेवएशन आगे बढ़ती है, और वके-अप 
िडले (40.48सेट 1 वेक-अप देरी) की अविध के िलए वहीँ रहती है, 
तो ड्राइव जाग जाती है।
मानदंड 40.31 सेट 1 डिेवएशन इÛवजर्न भी देखɅ।

0.00 

-32768.00...
32767.00 %

वेक-अप èतर (प्रोसेस सेटपॉइंट और फीडबैक के बीच डिेवएशन)। 1 = 1 

40.48 सेट 1 वेक-अप देरी Ǿकावट वाली नींद से जागने से रोकने के िलए èलीप फंक्शन के 
िलए वेक-अप िडले को पिरभािषत करता है। पैरामीटर देखɅ 40.47 
सेट 1 वेक-अप डिेवएशन।
िडले टाइमर तब आरंभ होता है जब डिेवएशन वेक-अप èतर 
(40.47सेट 1 वेक-अप डिेवएशन) से आगे बढ़ जाती है, और 
डिेवएशन के वेक-अप èतर से नीचे जाने पर रीसेट हो जाती है।

0.50 

0.00...60.00 s वेक-अप िवलंब 1 = 1 
40.49 सेट 1 टै्रिकंग मोड टै्रिकंग मोड सिक्रय करता है (या एक İोत का चयन करता है जो 

सिक्रय करता है)। टै्रिकंग मोड मɅ, मानदंड 40.50 सेट 1 टै्रिकंग 
रेफरɅस चयन ɮवारा चुना गया मान PID िनयंत्रक आउटपुट का 
èथान ले लेता है। अनुभाग टै्रक करना भी देखɅ।(पçृठ 42).
1 = टै्रिकंग मोड सक्षम

चयिनत नहीं

चयिनत नहीं 0. 0
चयिनत 1. 1
DI1 िडिजटल इनपुट DI1 (10.02 DI िवलंिबत िèथित ,िबट 0)। 2
DI2 िडिजटल इनपुट DI2 (10.02 DI िवलंिबत िèथित, िबट 1). 3
DI3 िडिजटल इनपुट DI3 (10.02 DI िवलंिबत िèथित, िबट 2). 4
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DI4 िडिजटल इनपुट DI4 (10.02 DI िवलंिबत िèथित, िबट 3). 5
DI5 िडिजटल इनपुट DI5 (10.02 DI िवलंिबत िèथित, िबट 4). 6
DI6 िडिजटल इनपुट DI6 (10.02 DI िवलंिबत िèथित, िबट 5). 7
टाइàड फंक्शन 1 34.01 समयबɮध फंक्शÛस èटेटस का िबट 0 (पçृठ 211 देखɅ). 18
टाइàड फंक्शन 2 34.01 समयबɮध फंक्शÛस èटेटस का िबट 1 (पçृठ 211 देखɅ). 19
टाइàड फंक्शन 3 34.01 समयबɮध फंक्शÛस èटेटस का िबट 2 (पçृठ 211 देखɅ). 20
सुपरिवज़न 1 32.01 सुपरिवज़न èटेटस का िबट 0 (पçृठ 205 देखɅ). 21
सुपरिवज़न 2 32.01 सुपरिवज़न èटेटस का िबट 1 (पçृठ 205 देखɅ). 22
सुपरिवज़न 3 32.01 सुपरिवज़न èटेटस का िबट 2 (पçृठ 205 देखɅ). 23
अÛय [िबट] İोत चयन (शÞद और संिक्षÜत नाम पçृठ 120 पर  देखɅ). -

40.50 सेट 1 टै्रिकंग रेफरɅस 
चयन

टै्रिकंग मोड के िलए मान İोत का चयन करता है। पैरामीटर देखɅ 
40.49 सेट 1 टै्रिकंग मोड।

चयिनत नहीं

चयिनत नहीं कोई नहीं. 0
AI1 èकेãड 12.12 AI1 èकेãड मान (पçृठ 142 देखɅ). 1
AI2 èकेãड 12.22 AI2 èकेãड मान (पçृठ 143 देखɅ). 2
FB A ref1 03.05 FB A रेफरɅस 1 (पçृठ 126 देखɅ). 3
FB A ref2 03.06 FB A रेफरɅस 2 (पçृठ 126 देखɅ). 4
अÛय İोत चयन (शÞद और संिक्षÜत नाम पçृठ 120 पर  देखɅ). -

40.57 PID सेट1/सेट2 चयन उस İोत का चयन करता है जो िक िनधार्िरत करता है यिद प्रोसेस 
PID मानदंड सेट 1 (मानदंड 40.07...40.50) या सेट 2 (समूह 41 
प्रोसेस PID सेट 2) का प्रयोग िकया जा रहा है।

PID सेट 1

PID सेट 1 0. मानदंड PID मानदंड सेट 1 प्रयोग मɅ है। 0
PID सेट 2 1. मानदंड PID मानदंड सेट 2 प्रयोग मɅ है। 1
DI1 िडिजटल इनपुट DI1 (10.02 DI िवलंिबत िèथित ,िबट 0)। 2
DI2 िडिजटल इनपुट DI2 (10.02 DI िवलंिबत िèथित, िबट 1). 3
DI3 िडिजटल इनपुट DI3 (10.02 DI िवलंिबत िèथित, िबट 2). 4
DI4 िडिजटल इनपुट DI4 (10.02 DI िवलंिबत िèथित, िबट 3). 5
DI5 िडिजटल इनपुट DI5 (10.02 DI िवलंिबत िèथित, िबट 4). 6
DI6 िडिजटल इनपुट DI6 (10.02 DI िवलंिबत िèथित, िबट 5). 7
टाइàड फंक्शन 1 34.01 समयबɮध फंक्शÛस èटेटस का िबट 0 (पçृठ 211 देखɅ). 18
टाइàड फंक्शन 2 34.01 समयबɮध फंक्शÛस èटेटस का िबट 1 (पçृठ 211 देखɅ). 19
टाइàड फंक्शन 3 34.01 समयबɮध फंक्शÛस èटेटस का िबट 2 (पçृठ 211 देखɅ). 20
सुपरिवज़न 1 32.01 सुपरिवज़न èटेटस का िबट 0 (पçृठ 205 देखɅ). 21
सुपरिवज़न 2 32.01 सुपरिवज़न èटेटस का िबट 1 (पçृठ 205 देखɅ). 22
सुपरिवज़न 3 32.01 सुपरिवज़न èटेटस का िबट 2 (पçृठ 205 देखɅ). 23
अÛय [िबट] İोत चयन (शÞद और संिक्षÜत नाम पçृठ 120 पर  देखɅ). -

40.58 सेट 1 रोकथाम बढ़ाएं PID सेट 1 के िलए PID एकीकरण अविध बढ़त की रोकथाम। नहीं
नहीं बढ़त रोकथाम प्रयोग मɅ नहीं है। 0
सीिमत PID एकीकरण अविध नहीं बढ़ती है यिद PID आउटपुट के िलए 

अिधकतम मान तक पहंुचा गया हो। यह मानदंड PID सेट 1 के 
िलए वधै है।

1

अÛय [िबट] İोत चयन (शÞद और संिक्षÜत नाम पçृठ 120 पर  देखɅ). -
40.59 सेट 1 रोकथाम घटाएं PID सेट 1 के िलए PID एकीकरण अविध िगरावट की रोकथाम। नहीं
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नहीं िगरावट रोकथाम प्रयोग मɅ नहीं है। 0
सीिमत PID एकीकरण अविध नहीं घटती है यिद PID आउटपुट के िलए 

Ûयूनतम मान तक पहंुचा गया हो। यह मानदंड PID सेट 1 के िलए 
वैध है।

1

अÛय [िबट] İोत चयन (शÞद और संिक्षÜत नाम पçृठ 120 पर  देखɅ). -
40.62 PID आतंिरक 

सेटÜवॉइंट वाèतिवक
आतंिरक सेटपॉइंट का मान दशार्ता है। पçृठ 394 पर िनयंत्रण चेन 
आरेख देखɅ।
यह मानदंड रीड-ओनली है। 

-

-32768.00...
32767.00 %

प्रोसेस PID आतंिरक सेटपॉइंट। 1 = 1 

40.89 सेट 1 सेटÜवॉइंट 
मãटीÜलायर

उस गुणक को पिरभािषत करता है िजसके साथ मानदंड 40.18 सेट 
1 सेटÜवॉइंट फंक्शन ɮवारा िनिदर्çट फंक्शन का पिरणाम गुणा िकया 
जाता है।

1.00

-100000.00...1000
00.00

गुणक। -

40.90 सेट 1 फीडबैक 
मãटीÜलायर

मानदंड 40.10 सेट 1 फीडबैक फंक्शन के फ़ॉमूर्ला मɅ प्रयुक्त गुणक 
को पिरभािषत करता है।

1.00

-100000.00...
100000.00

गुणक। 1 = 1

40.91 फीडबैक डटेा संग्रह प्रोसेस फीडबकै मान प्राÜत करने के िलए संग्रह मानदंड उदाहरण के 
िलए एàबडेडे फीãडबस इंटरफेस के माÚयम से।
मान को Modbus I/O डटेा के रोप मɅ ड्राइव मɅ भेजा जा सकता है। 
उस िविशçट डटेा (58.101...58.114)को फीडबैक डटेा संग्रह के 
लिक्षत चयन मानदंड पर सेट करɅ। 40.08 सेट 1 फीडबैक 1 सोसर् 
मɅ (या 40.09 सेट 1 फीडबैक 2 सोसर्), का चयन करɅफीडबैक डटेा 
संग्रह।

0.00

-327.68...327.67 प्रोसेस फीडबैक के िलए संग्रह मानदंड। 100 = 1
40.92 सेटÜवॉइंट डटेा संग्रह प्रोसेस सेटपॉइंट मान प्राÜत करने के िलए संग्रह मानदंड उदाहरण के 

िलए एàबडेडे फीãडबस इंटरफेस के माÚयम से। 
मान को Modbus I/O डटेा के रोप मɅ ड्राइव मɅ भेजा जा सकता है। 
उस िविशçट डटेा (58.101...58.114))को सेटÜवॉइंट डटेा संग्रह के 
लिक्षत चयन मानदंड पर सेट करɅ। 40.16 सेट 1 सेटÜवॉइंट 1 सोसर् 
मɅ (या 40.17 सेट 1 सेटÜवॉइंट 2 सोसर्), का चयन करɅसेटÜवॉइंट 
डटेा संग्रह।

0.00

-327.68...327.67 प्रोसेस सेटपॉइंट के िलए संग्रह मानदंड। 100 = 1
40.96 प्रोसेस PID आउटपुट 

%
मानदंड 40.01 प्रोसेस PID वाèतिवक फीडबैक का प्रितशत èकेãड 
िसग्नल। 

0.00

-100.00...100.00% प्रितशत। 1=1

40.97 प्रोसेस PID फीडबकै 
%

मानदंड 40.02 प्रोसेस PID वाèतिवक फीडबैक का प्रितशत èकेãड 
िसग्नल।

0.00

-100.00...100.00% प्रितशत। 1=1
40.98 प्रोसेस PID सेटÜवॉइंट 

%
मानदंड 40.03 प्रोसेस PID वाèतिवक सेटÜवॉइंट का प्रितशत èकेãड 
िसग्नल।

0.00

-100.00...100.00% प्रितशत। 1=1
40.99 प्रोसेस PID डिेवएशन 

%
मानदंड 40.04 प्रोसेस PID वाèतिवक डिेवएशन का प्रितशत èकेãड 
िसग्नल।

0.00

-100.00...100.00% .प्रितशत. 1=1
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4141 प्रोसेस PID सेट 2 प्रोसेस PID िनयंत्रण के िलए मानदंड मान का दसूरा सेट।
इस सेट और पहले सेट (मानदंड समूह 40 प्रोसेस PID सेट 1) के 
बीच का चयन मानदंड 40.57 PID सेट1/सेट2 चयन ɮवारा िकया 
जाता है।
पçृठ 393 और 394  पर मानदंड 40.01...40.06, और िनयंत्रण 
चेन आरेख भी देखɅ।

41.08 सेट 2 फीडबैक 1 
सोसर्

पैरामीटर देखɅ 40.08 सेट 1 फीडबैक 1 सोसर्। AI2 प्रितशत

41.09 सेट 2 फीडबैक 2 
सोसर्

पैरामीटर देखɅ 40.09 सेट 1 फीडबैक 2 सोसर्। चयिनत नहीं

41.10 सेट 2 फीडबैक 
फंक्शन

पैरामीटर देखɅ 40.10 सेट 1 फीडबैक फंक्शन। In1

41.11 सेट 2 फीडबैक 
िफãटर समय

पैरामीटर देखɅ 40.11 सेट 1 फीडबैक िफãटर समय। 0.000 s

41.14 सेट 2 सेटÜवॉइंट 
èकेिलगं

पैरामीटर देखɅ 40.14 सेट 2 सेटÜवॉइंट èकेिलगं। 100.00

41.15 सेट 2 आउटपुट 
èकेिलगं

पैरामीटर देखɅ 40.15 सेट 2 आउटपुट èकेिलगं। 1500

41.16 सेट 2 सेटÜवॉइंट 1 
सोसर्

पैरामीटर देखɅ 40.16 सेट 1 सेटÜवॉइंट 1 सोसर्। AI1 प्रितशत

41.17 सेट 2 सेटÜवॉइंट 2 
सोसर्

पैरामीटर देखɅ 40.17 सेट 1 सेटÜवॉइंट 2 सोसर्। चयिनत नहीं

41.18 सेट 2 सेटÜवॉइंट 
फंक्शन

पैरामीटर देखɅ 40.18 सेट 1 सेटÜवॉइंट फंक्शन। In1

41.19 सेट 2 आतंिरक 
सेटÜवॉइंट चयन1

पैरामीटर देखɅ 40.19 सेट 1 आतंिरक सेटÜवॉइंट चयन1। चयिनत नहीं

41.20 सेट 2 आतंिरक 
सेटÜवॉइंट चयन2

पैरामीटर देखɅ 40.20 सेट 1 आतंिरक सेटÜवॉइंट चयन2। चयिनत नहीं

41.21 सेट 2 आतंिरक 
सेटÜवॉइंट 1

पैरामीटर देखɅ 40.21 सेट 1 आतंिरक सेटÜवॉइंट 1। 0.00 

41.22 सेट 2 आतंिरक 
सेटÜवॉइंट 2

पैरामीटर देखɅ 40.22 सेट 1 आतंिरक सेटÜवॉइंट 2। 0.00

41.23 सेट 2 आतंिरक 
सेटÜवॉइंट 3

पैरामीटर देखɅ 40.23 सेट 1 आतंिरक सेटÜवॉइंट 3। 0.00 

41.26 सेट 2 सेटÜवॉइंट 
Ûयूनतम

पैरामीटर देखɅ 40.26 सेट 1 सेटÜवॉइंट Ûयूनतम। 0.00

41.27 सेट 2 सेटÜवॉइंट 
अिधकतम

पैरामीटर देखɅ 40.27 सेट 1 सेटÜवॉइंट अिधकतम। 32767.00

41.28 सेट 2 सेटÜवॉइंट 
समय बढ़ाएं

पैरामीटर देखɅ 40.28 सेट 1 सेटÜवॉइंट समय बढ़ाए।ं 0.0 s

41.29 सेट 2 सेटÜवॉइंट 
समय घटाएं

पैरामीटर देखɅ 40.29 सेट 1 सेटÜवॉइंट समय घटाए।ं 0.0 s

41.30 सेट 2 सेटÜवॉइंट 
fफ्रीज़ सक्षम करɅ

पैरामीटर देखɅ 40.30 सेट 1 सेटÜवॉइंट फ्रीज़ सक्षम। चयिनत नहीं

41.31 सेट 2 डिेवएशन 
इनवषर्न

पैरामीटर देखɅ 40.31 सेट 1 डिेवएशन इÛवजर्न। उãटा नहीं 
िकया (रेफरेÛस 
-फीडबैक)

41.32 सेट 2 बढ़त पैरामीटर देखɅ 40.32 सेट 1 बढ़त। 1.00
41.33 सेट 2 इंिटग्रेशन 

समय
पैरामीटर देखɅ 40.33 सेट 1 इंिटग्रेशन समय। 60.0 s

संख्या नाम/मान िववरण Def/FbEq16
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41.34 सेट 2 डिेरवेशन समय पैरामीटर देखɅ 40.34 सेट 1 डिेरवेशन समय। 0.000 s
41.35 सेट 2 डिेरवेशन 

िफãटर समय
पैरामीटर देखɅ 40.35 सेट 1 डिेरवेशन िफãटर समय। 0.0 s

41.36 सेट 2 आउटपटु 
Ûयूनतम

पैरामीटर देखɅ 40.36 सेट 1 आउटपुट Ûयूनतम। 0.0

41.37 सेट 2 आउटपटु 
अिधकतम

पैरामीटर देखɅ 40.37 सेट 1 आउटपुट अिधकतम। 100.0

41.38 सेट 2 आउटपुट फ्रीज़ 
सक्षम करɅ

पैरामीटर देखɅ 40.38 सेट 1 आउटपुट फ्रीज़ सक्षम। चयिनत नहीं

41.43 सेट 2 èलीप लेवल पैरामीटर देखɅ 40.43 सेट 1 èलीप लेवल। 0.0
41.44 सेट 2 èलीप देरी पैरामीटर देखɅ 40.44 सेट 1 èलीप देरी। 60.0 s
41.45 सेट 2 èलीप बूèट 

टाइम
पैरामीटर देखɅ 40.45 सेट 1 èलीप बèूट टाइम। 0.0 s

41.46 सेट 2 èलीप बूèट 
èटेप

पैरामीटर देखɅ 40.46 सेट 1 èलीप बèूट èटेप। 0.0

41.47 सेट 2 वेक-अप 
डिेवएशन

पैरामीटर देखɅ 40.47 सेट 1 वेक-अप डिेवएशन। 0.00

41.48 सेट 2 वेक-अप देरी पैरामीटर देखɅ 40.48 सेट 1 वेक-अप देरी। 0.50 s
41.49 सेट 2 टै्रिकंग मोड पैरामीटर देखɅ 40.49 सेट 1 टै्रिकंग मोड। चयिनत नहीं
41.50 सेट 2 टै्रिकंग रेफरɅस 

चयन
पैरामीटर देखɅ 40.50 सेट 1 टै्रिकंग रेफरɅस चयन। चयिनत नहीं

41.58 सेट 2 रोकथाम बढ़ाएं पैरामीटर देखɅ 40.58 सेट 1 रोकथाम बढ़ाए।ं नहीं
41.59 सेट 2 रोकथाम घटाएं पैरामीटर देखɅ 40.59 सेट 1 रोकथाम घटाए।ं नहीं
41.89 सेट 2 सेटÜवॉइंट 

मãटीÜलायर
मानदंड 40.89 देखɅ। सेट 1 फीडबैक मãटीÜलायर 1.00

41.90 सेट 2 फीडबैक 
मãटीÜलायर

मानदंड 41.10 सेट 2 फीडबैक फंक्शन के फ़ॉमूर्ला मɅ प्रयुक्त गुणक 
को पिरभािषत करता है।

1.00

-100000.00...
100000.00

गुणक। 1 = 1

4343 ब्रेक चॉपर आतंिरक ब्रेक चॉपर के िलए सेिटगं।
43.01 ब्रेिकंग रेिसèटर 

तापमान
ब्रेक रिज़èटर के अनुमािनत तापमान को, या ब्रेक रिज़èटर बहुत 
गमर् होने के िकतना करीब है यह दशार्ता है।
मान प्रितशत मɅ िदया जता है जहां 100% वह अंितम तापमान 
होता है जहां तक रिज़èटर पहंुचेगा जब उसे उसकी रेट की गई 
अिधकतम भार क्षमता (43.09 ब्रेिकंग रेिसèटर Pmax cont ) के 
साथ पयार्Üत लंबे समय तक लोड िकया जाएगा।
तापमान की गणना मानदंड 43.08, 43.09 और 43.10,  के मान 
के आधार पर और इस धारणा के साथ की जाती है िक रिज़èटर 
िनमार्ता के िनदȶशानुसार इंèटाल िकया जाता है (अथार्त वह 
अपेक्षाकृत Ǿप से ठंडा हो जाता है)। 
यह मानदंड रीड-ओनली है।

0.0

0.0...120.0% अनुमािनत ब्रेक रिज़èटर तापमान। 1 = 1%

संख्या नाम/मान िववरण Def/FbEq16
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43.06 ब्रेक चॉपर फंक्शन ब्रेक चॉपर िनयंत्रण को सक्षम करता है और ब्रेक रिज़èटर ओवरलोड 
संरक्षण िविध (गणना या माप) का चयन करता है।
Úयान दɅ: ब्रेक चॉपर िनयंत्रण सक्षम करने से पहले, सुिनिæचत करɅ 
िक
ब्रेक रिज़èटर जुड़ा हुआ हो
ओवरवोãटेज िनयंत्रण बंद हो (मानदंड 30.30 अिधक वोãटेज 
िनयंत्रण)
सÜलाई वोãटेज रɅज (मानदंड 95.01 सÜलाई वोãटेज) का चयन सही 
से िकया गया हो।

अक्षम

अक्षम ब्रेक चॉपर िनयंत्रण अक्षम। 0
थमर्ल मॉडल ɮवारा 
सक्षम

थमर्ल मॉडल के आधार पर ब्रेक रिज़èटर संरक्षण के साथ ब्रेक चॉपर 
िनयंत्रण सक्षम। यिद आप इसका चयन करते हɇ, तो आपको मॉडल 
ɮवारा आवæयक मान भी िनिदर्çट करने चािहए, अथार्त मानदंड 
43.08...43.12। रिज़èटर डटेा शीट देखɅ।

1

थमर्ल मॉडल ɮवारा 
सक्षम

थमर्ल मॉडल के आधार पर ब्रेक रिज़èटर संरक्षण के िबना ब्रेक चॉपर 
िनयंत्रण सक्षम। इस सेिटगं का प्रयोग िकया जा सकता है, उदाहरण 
के िलए, यिद रिज़èटर थमर्ल िèवच से लैस हो जो िक ड्राइव के 
मुख्य कांटेक्टर को खोलने के िलए तार से जोड़ा गया हो यिद 
रिज़èटर Ïयादा गमर् हो जाता है।
अिधक जानकारी के िलए, हाडर्वयेर मैÛयुअल  मɅ रिज़èटर ब्रेिकंग 
अÚयाय देखɅ।

2

अिधक वोãटेज से 
सुरक्षा

ब्रेक चॉपर िनयंत्रण ओवरवोãटेज की िèथित मɅ सक्षम िकया गया।
यह सेिटगं िनàन िèथितयɉ के िलए है
ब्रेिकंग चॉपर रनटाइम ऑपरेशन के िलए आवæयक नहीं है, अथार्त 
मोटर की इनशर्ल ऊजार् नçट करने के िलए,
मोटर अपनी वाइंिडगं मɅ अÍछी खासी मात्रा मɅ चुंबकीय ऊजार् का 
संग्रह करने मɅ सक्षम है, और
मोटर को धीरे-धीरे जानबूझ कर या अनजाने मɅ बंद िकया जा 
सकता है।
ऐसी िèथित मɅ, मोटर ड्राइव की ओर संभािवत Ǿप से इतनी 
चुंबकीय ऊजार् छोड़गेी िक वह खराब हो जाएगी। ड्राइव को बचाने के 
िलए, ब्रेक चॉपर का प्रयोग मोटर की चुंबकीय ऊजार् (इनशर्ल ऊजार् 
नहीं) को केवल संभालने के िलए  छोटे आकार के रिज़èटर के साथ 
िकया जा सकता है। 
इस सेिटगं के साथ, ब्रेक चॉपर केवल तभी सिक्रय होता है जब कभी 
DC वोãटेज ओवरवोãटेज सीमा से आगे बढ़ जाती है। सामाÛय 
उपयोग के दौरान, ब्रेक चॉपर काम नहीं कर रहा होता है।

3

43.07 ब्रेक चॉपर रन सक्षम तेज़ी से ब्रेक चॉपर ऑन/ऑफ़ िनयंत्रण के िलए İोत का चयन करता 
है।
0 = ब्रेक चॉपर IGBT पãस काट दी जाती हɇ
1 = सामाÛय ब्रके चॉपर IGBT मॉɬयूलेशन की अनुमित है।
इस मानदंड का प्रयोग चॉपर ऑपरेशन को सक्षम करने के िलए 
िकया जा सकता है केवल जब पनुयȾजी सÜलाई यूिनट वाली ड्राइव 
से सÜलाई गायब हो।

चालू

बंद 0. 0
चालू 1. 1
अÛय [िबट] İोत चयन (शÞद और संिक्षÜत नाम पçृठ 120पर  देखɅ). -

43.08 ब्रेिकंग रेिसèटर थमर्ल 
tc

ब्रेक रिज़èटर थमर्ल मोड के िलए थमर्ल समय िèथरांक को 
पिरभािषत करता है। 

0 s

0...10000 s ब्रेक रिज़èटर थमर्ल समय िèथरांक, अथार्त 63% तापमान को प्राÜत 
करने के िलए रेटेड समय।

1 = 1 s

संख्या नाम/मान िववरण Def/FbEq16
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43.09 ब्रेिकंग रेिसèटर 
Pmax cont

ब्रेक रिज़èटर के अिधकतम िनरंतर भार को पिरभािषत करता है जो 
िक अंततः रिज़èटर तापमान को अिधकतम अनुमत मान (= kW मɅ 
रिज़èटर की लगातार गमीर् गायब करने की क्षमता) तक बढ़ा देगा 
लेिकन उससे ऊपर नहीं। इस मान का प्रयोग थमर्ल मॉडल पर 
आधािरत रिज़èटर ओवरलोड संरक्षण मɅ िकया जाता है। मानदंड 
43.06 ब्रेक चॉपर फंक्शन और प्रयुक्त ब्रेक रिज़èटर की डटेा शीट 
देखɅ।

0.00 kW

0.00... 
10000.00 kW

ब्रेक रिज़èटर का अिधकतम िनरंतर भार। 1 = 1 kW

43.10 ब्रेक रेिसèटɅस ब्रेक रिज़èटर के प्रितरोध मान को पिरभािषत करता है। इस मान का 
प्रयोग थमर्ल मॉडल पर आधािरत ब्रेक रिज़èटर संरक्षण के िलए 
िकया जाता है। मानदंड 43.06 ब्रेक चॉपर फंक्शन देखɅ।

0.0 ohm

0.0...1000.0 ohm ब्रेक रिज़èटर प्रितरोध मान। 1 = 1 ohm
43.11 ब्रेिकंग रेिसèटर फॉãट 

सीमा
थमर्ल मॉडल पर आधािरत ब्रेक रिज़èटर संरक्षण के िलए फ़ॉãट 
सीमा का चयन करता है। मानदंड 43.06 ब्रेक चॉपर फंक्शन देखɅ। 
सीमा से आगे बढ़ने पर, ड्राइव फ़ॉãट 7183 BR अ×यिधक तापमान 
पर िट्रप कर जाती है।
यह मान उस तापमान के प्रितशत मɅ िदया जाता है जहां तक 
रिज़èटर पहँुचता है जब मानदंड 43.09 ब्रिेकंग रेिसèटर Pmax 
cont ɮवारा पिरभािषत पॉवर से उसे लोड िकया जाता है। 

105%

0...150% ब्रेक रिज़èटर तापमान फ़ॉãट सीमा। 1 = 1%
43.12 ब्रेिकंग रेिसèटर 

चेतावनी सीमा
थमर्ल मॉडल पर आधािरत ब्रेक रिज़èटर संरक्षण के िलए चेतावनी 
सीमा का चयन करता है। मानदंड 43.06 ब्रेक चॉपर फंक्शन देखɅ। 
सीमा से आगे बढ़ने पर, ड्राइव A793 BR अ×यिधक तापमान 
चेतावनी उ×पÛन करती है।
यह मान उस तापमान के प्रितशत मɅ िदया जाता है जहां तक 
रिज़èटर पहँुचता है जब मानदंड 43.09 ब्रिेकंग रेिसèटर Pmax 
cont ɮवारा पिरभािषत पॉवर से उसे लोड िकया जाता है। 

95%

0...150% ब्रेक रिज़èटर तापमान चेतावनी सीमा। 1 = 1%
4444 मेकिनकल ब्रेक िनयंत्रण यांित्रक ब्रेक िनयंत्रण का कॉिÛफ़गरेशन।

अनुभाग मेकिनकल ब्रेक िनयंत्रण भी देखɅ।(पçृठ 43).
44.01 ब्रेक िनयंत्रण िèथित यांित्रक ब्रेक िनयंत्रण िèथित शÞद दशार्ता है।

यह मानदंड रीड-ओनली है।
0b0000

0b0000...0b1111 यांित्रक ब्रेक िनयंत्रण िèथित शÞद। 1 = 1

संख्या नाम/मान िववरण Def/FbEq16

िबट नाम जानकारी
0 िनàनांड खोलɅ ब्रके एक्चुएटर के िलए बदं करɅ/खोलɅ कमांड (0 = बंद करɅ, 1 = खोलɅ)। इस 

िबट को वांिछत आउटपुट से जोड़Ʌ।
1 टॉकर्  अनुरोध खोला 

जा रहा है
1 = ड्राइव लॉिजक से टॉकर्  खोलने का अनुरोध िकया गया।

2 होãड बंद करɅ अनुरोध 1 = ड्राइव लॉिजक से होãड करने का अनुरोध िकया गया
3 रोकने के िलए रैàप 

करɅ
1 = ड्राइव लॉिजक से शूÛय गित पर रैàप करने का अनरुोध

4 सक्षम 1 = ब्रेक िनयंत्रण सक्षम है
5 बंद 1 = ब्रेक िनयंत्रण लॉिजक ब्रेक बंद अवèथा मɅ
6 खोला जा रहा है 1 = ब्रेक िनयंत्रण लॉिजक ब्रेक ओपिनगं अवèथा मɅ
7 खोलɅ 1 = ब्रेक िनयंत्रण लॉिजक ब्रेक ओपन अवèथा मɅ
8 बंद िकया जा रहा है 1 = ब्रेक िनयंत्रण लॉिजक ब्रेक क्लोिज़ंग अवèथा मɅ
9...15 िरज़åडर्
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44.06 ब्रेक िनयंत्रण सक्षम यांित्रक ब्रेक िनयंत्रण लॉिजक सिक्रय/िनिçक्रय करता है (या एक İोत 
का चयन करता है जो िक सिक्रय/िनिçक्रय करता है)।
0 = ब्रेक िनयंत्रण िनिçक्रय
1 = ब्रेक िनयंत्रण सिक्रय

चयिनत नहीं

चयिनत नहीं 0. 0
चयिनत 1. 1
DI1 िडिजटल इनपुट DI1 (10.02 DI िवलंिबत िèथित ,िबट 0)। 2
DI2 िडिजटल इनपुट DI2 (10.02 DI िवलंिबत िèथित, िबट 1). 3
DI3 िडिजटल इनपुट DI3 (10.02 DI िवलंिबत िèथित, िबट 2). 4
DI4 िडिजटल इनपुट DI4 (10.02 DI िवलंिबत िèथित, िबट 3). 5
DI5 िडिजटल इनपुट DI5 (10.02 DI िवलंिबत िèथित, िबट 4). 6
DI6 िडिजटल इनपुट DI6 (10.02 DI िवलंिबत िèथित, िबट 5). 7
टाइàड फंक्शन 1 34.01 समयबɮध फंक्शÛस èटेटस का िबट 0 (पçृठ 211 देखɅ). 18
टाइàड फंक्शन 2 34.01 समयबɮध फंक्शÛस èटेटस का िबट 1 (पçृठ 211 देखɅ). 19
टाइàड फंक्शन 3 34.01 समयबɮध फंक्शÛस èटेटस का िबट 2 (पçृठ 211 देखɅ). 20
सुपरिवज़न 1 32.01 सुपरिवज़न èटेटस का िबट 0 (पçृठ 205 देखɅ). 24
सुपरिवज़न 2 32.01 सुपरिवज़न èटेटस का िबट 1 (पçृठ 205 देखɅ). 25
सुपरिवज़न 3 32.01 सुपरिवज़न èटेटस का िबट 2 (पçृठ 205 देखɅ). 26
अÛय [िबट] İोत चयन (शÞद और संिक्षÜत नाम पçृठ 120 पर  देखɅ). -

44.08 ब्रेक खोलने मɅ देरी ब्रेक ओपन िडले को पिरभािषत करता है, अथार्त आतंिरक ओपन 
ब्रेक कमांड और मोटर गित िनयतं्रण के बीच िवलàब। िडले टाइमर 
तब आरंभ होता है जब ड्राइव ने मोटर को मैग्नेटाइज कर िदया हो। 
टाइमर के शǾु होने के साथ ही, ब्रेक िनयंत्रण लॉिजक ब्रेक िनयंत्रण 
आउटपुट को ऊजार् देता है और ब्रेक खुलना शुǾ हो जाती है।
इस मानदंड को ब्रेक िनमार्ता ɮवारा िनिदर्çट यांित्रक ओपिनगं िडले 
के मान पर सेट करɅ।

0.00 s

0.00...5.00 s ब्रेक खोलने मɅ देरी 100 = 1 s
44.13 ब्रेक बंद करने मɅ देरी क्लोज़ कमांड (अथार्त, जब ब्रेक िनयंत्रण आउटपुट मɅ से ऊजार् को 

हटाया जाता है) और जब ड्राइव मॉɬयूलेट करना बंद कर देती है 
उसके बीच िवलंब िनिदर्çट करता है। ऐसा मोटर को जीिवत रखने 
और िनयंत्रण मɅ रखने के िलए िकया जाता है जब तक ब्रेक वाèतव 
मɅ बंद नहीं हो जाती।
इस मानदंड को ब्रेक िनमार्ता ɮवारा ब्रेक के यांित्रक वेक-अप समय 
के Ǿप मɅ िनिदर्çट मान के बराबर सेट करता है।

0.00 s

0.00...60.00 s ब्रेक बंद करने मɅ देरी 100 = 1 s
44.14 ब्रेक बंद करने का 

èतर
ब्रेक क्लोज़ गित को एक पूणर् मान के Ǿप मɅ पिरभािषत करता है।
मोटर गित के इस èतर तक कम हो जाने के बाद, एक क्लोज़ 
कमांड िदया जाता है।

100.00 rpm

0.00...1000.00 rpm ब्रेक क्लोज़ गित। अनुÍछेद 
46.01 देखɅ

4545 ऊजार् कुशलता ऊजार् की बचत करने वाले कैलकुलेटसर् के िलए सेिटगं।
अनुभाग ऊजार् बचाने वाले कैलकुलेटर भी देखɅ।(पçृठ 68).

45.01 बचत िकये गए GW 
Hr

GWh मɅ सहेजी गई ऊजार् सीधे-ऑन-लाइन मोटर कनेक्शन की 
तुलना मɅ। इस मानदंड मɅ  के उलटने पर 45.02 बचत िकये गए 
MW Hr वɮृिध होती है।
यह मानदंड रीड-ओनली है (मानदंड 45.21 ऊजार् गणना िरसेट 
देखɅ)।

0

0...65535 GWh GWh मɅ ऊजार् की बचत। 1 = 1 GWh

संख्या नाम/मान िववरण Def/FbEq16
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45.02 बचत िकये गए MW 
Hr

MWh मɅ सहेजी गई ऊजार् सीधे-ऑन-लाइन मोटर कनेक्शन की 
तुलना मɅ। इस मानदंड मɅ  के उलटने पर 45.03 बचत िकये गए 
KW H वɮृिध होती है।
इस मानदंड के उलटने पर, मानदंड 45.01 बचत िकये गए GW Hr 
मɅ वɮृिध होती है।
यह मानदंड रीड-ओनली है (मानदंड 45.21 ऊजार् गणना िरसेट 
देखɅ)।

0

0...999 MWh MWh मɅ ऊजार् की बचत। 1 = 1 MWh
45.03 बचत िकये गए KW 

H
MWh मɅ सहेजी गई ऊजार् सीधे-ऑन-लाइन मोटर कनेक्शन की 
तुलना मɅ।
यिद ड्राइव का आतंिरक ब्रेक चॉपर सक्षम हो, तो ड्राइव मɅ मोटर 
ɮवारा भरी गई सारी ऊजार् को गमीर् मɅ बदल िदया गया मान िलया 
जाता है, लेिकन गणना तब भी गित ɮवारा िनयंित्रत करने पर की 
गई बचत को दजर् करती है। यिद चॉपर अक्षम हो, तब मोटर से 
पुनजीर्िवत ऊजार् को भी यहाँ दजर् िकया जाता है।
इस मानदंड के उलटने पर, मानदंड 45.02 बचत िकये गए MW Hr 
मɅ वɮृिध होती है।
यह मानदंड रीड-ओनली है (मानदंड 45.21 ऊजार् गणना िरसेट 
देखɅ)।

0.0

0.0...999.9 kWh kWh मɅ ऊजार् की बचत। 10 = 1 kWh
45.04 बचाई गई ऊजार् MWh मɅ सहेजी गई ऊजार् सीधे-ऑन-लाइन मोटर कनेक्शन की 

तुलना मɅ।
यिद ड्राइव का आतंिरक ब्रेक चॉपर सक्षम हो, तो ड्राइव मɅ मोटर 
ɮवारा भरी गई सारी ऊजार् को गमीर् मɅ बदल िदया गया मान िलया 
जाता है।
यह मानदंड रीड-ओनली है (मानदंड 45.21 ऊजार् गणना िरसेट 
देखɅ)। 

0.0

0.0...214748364.0
kWh

kWh मɅ ऊजार् की बचत। 1 = 1 kWh

45.05 बचाये गए पैसे x 
1000

हज़ारɉ मɅ की गई पैसे की बचत सीधे-ऑन-लाइन मोटर कनेक्शन की 
तुलना मɅ। इस मानदंड मɅ  के उलटने पर 45.06 बचाये गए पैसे 
वɮृिध होती है।
यह मानदंड रीड-ओनली है (मानदंड 45.21 ऊजार् गणना िरसेट 
देखɅ)।

0 Ǿपए

0…4294967295 
हज़ार

हज़ारɉ यूिनɪस मɅ पसैे की बचत। 1 = 1 यूिनट

45.06 बचाये गए पैसे पैसɉ की बचत सीधे-ऑन-लाइन मोटर कनेक्शन की तुलना मɅ। इस 
मान की गणना वतर्मान मɅ सिक्रय ऊजार् टैिरफ (45.14टैिरफ चयन) 
से kWH मɅ बचाई गई ऊजार् से गुणा कर की जाती है।
इस मानदंड के उलटने पर, मानदंड 45.05 बचाये गए पैसे x 1000 
मɅ वɮृिध होती है।
यह मानदंड रीड-ओनली है (मानदंड 45.21 ऊजार् गणना िरसेट 
देखɅ)।

0.00 Ǿपए

0.00…999.99 
यूिनɪस

पैसे की बचत। 1 = 1 यूिनट

45.07 बचाई गई रािश पैसɉ की बचत सीधे-ऑन-लाइन मोटर कनेक्शन की तुलना मɅ। इस 
मान की गणना वतर्मान मɅ सिक्रय ऊजार् टैिरफ (45.14टैिरफ चयन) 
से kWH मɅ बचाई गई ऊजार् से गुणा कर की जाती है।
यह मानदंड रीड-ओनली है (मानदंड 45.21 ऊजार् गणना िरसेट 
देखɅ)।

0.00 Ǿपए

0.00…21474830.08 
यूिनɪस

पैसे की बचत। 1 = 1 यूिनट

संख्या नाम/मान िववरण Def/FbEq16
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45.08 CO2 की घटाना 
िकलोटन मɅ

मीिट्रक िकलोटन मɅ CO2 उ×सजर्न मɅ कमी सीधे-ऑन-लाइन मोटर 
कनेक्शन की तुलना मɅ। इस मान मɅ मानदंड 45.09 CO2 की 
घटाना टन मɅ के उलटने पर वɮृिध होती है।
यह मानदंड रीड-ओनली है (मानदंड 45.21 ऊजार् गणना िरसेट 
देखɅ)।

0

0…65535 मीिट्रक 
िकलोटन

मीिट्रक िकलोटन मɅ CO2 उ×सजर्न मɅ कमी। 1 = 1 मीिट्रक 
िकलोटन

45.09 CO2 की घटाना टन 
मɅ

मीिट्रक टन मɅ CO2 उ×सजर्न मɅ कमी सीधे-ऑन-लाइन मोटर 
कनेक्शन की तुलना मɅ। इस मान की गणना मानदंड 45.18 CO2 
कÛवेजर्नन फैक्टर (िडफ़ॉãट Ǿप से 0.5 मीिट्रक टन/MWh) के मान 
से MWh मɅ बचाई गई ऊजार् से गुणा कर की जाती है।
इस मानदंड के उलटने पर, मानदंड 45.08 CO2 की घटाना 
िकलोटन मɅ मɅ वɮृिध होती है।
यह मानदंड रीड-ओनली है (मानदंड 45.21 ऊजार् गणना िरसेट 
देखɅ)।

0.0

0.0...999.9 मीिट्रक 
टन

मीिट्रक टन मɅ CO2 उ×सजर्न मɅ कमी। 1 = 1 मीिट्रक 
टन

45.10 कुल सहेजी गई CO2 मीिट्रक टन मɅ CO2 उ×सजर्न मɅ कमी सीधे-ऑन-लाइन मोटर 
कनेक्शन की तुलना मɅ। इस मान की गणना मानदंड 45.18 CO2 
कÛवेजर्नन फैक्टर (िडफ़ॉãट Ǿप से 0.5 मीिट्रक टन/MWh) के मान 
से MWh मɅ बचाई गई ऊजार् से गुणा कर की जाती है।
यह मानदंड रीड-ओनली है (मानदंड 45.21 ऊजार् गणना िरसेट 
देखɅ)।

0.0

0.0...214748300.8 
मीिट्रक टन

मीिट्रक टन मɅ CO2 उ×सजर्न मɅ कमी। 1 = 1 मीिट्रक 
टन

45.11 ऊजार् ऑिÜटमाइज़र ऊजार् अनुकूलन फंक्शन सक्षम/अक्षम करता है। यह फंक्शन मोटर 
Ýलक्स सुधारता है तािक कुल ऊजार् खपत और मोटर के शोर का 
èतर ड्राइव के नॉिमनल लोड के नीचे होने पर कम हो जाए। कुल 
दक्षता (मोटर और ड्राइव) मɅ लोड टॉकर्  और गित पर िनभर्र करते 
हुए 1...20% तक सुधार िकया जा सकता है।
Úयान दɅ: èथायी मैग्नेट मोटर या िसकं्रोनस
िरलक्टɅस मोटर के साथ, इस मानदंड को Úयान मɅ रखे बगैर ऊजार् 
अनुकूलन हमेशा सक्षम रहता है।

अक्षम करɅ

अक्षम करɅ ऊजार् अनुकूलन अक्षम। 0
सक्षम करɅ ऊजार् अनुकूलन सक्षम। 1

45.12 ऊजार् टैिरफ 1 ऊजार् टैिरफ 1 (ऊजार् की प्रित kWh कीमत) को पिरभािषत करता 
है। मानदंड 45.14 टैिरफ चयन, की सेिटगं पर िनभर्र करते हुए, या 
तो इस मान या 45.13 ऊजार् टैिरफ 2 इसका प्रयोग रेफरɅस के िलए 
िकया जाता है जब पैसɉ की बचत की गणना की जाती है।
Úयान दɅ: चुने जाने पर टैिरफ रीड ओनली होते हɇ, और पूवर्åयापी 
Ǿप से लागू नहीं िकए जाते हɇ।

5.000 Ǿपए

0.000…4294966.29
6 यिूनɪस

ऊजार् टैिरफ 1 -

45.13 ऊजार् टैिरफ 2 ऊजार् टैिरफ 2 (ऊजार् की प्रित kWh कीमत) को पिरभािषत करता 
है।
पैरामीटर देखɅ 45.12 ऊजार् टैिरफ 1।

6.000 Ǿपए

0.000…4294966.29
6 यूिनɪस

ऊजार् टैिरफ 2 -

45.14 टैिरफ चयन चयन करता है (या चयन करने वाले İोत को पिरभािषत करता है) 
िकस पूवर्-पिरभािषत ऊजार् टैिरफ का प्रयोग िकया जाता है।
0 = 45.12 ऊजार् टैिरफ 1
1 = 45.13 ऊजार् टैिरफ 2

ऊजार् टैिरफ 1

ऊजार् टैिरफ 1 0. 0
ऊजार् टैिरफ 2 1. 1

संख्या नाम/मान िववरण Def/FbEq16
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DI1 िडिजटल इनपुट DI1 (10.02 DI िवलंिबत िèथित ,िबट 0). 2
DI2 िडिजटल इनपुट DI2 (10.02 DI िवलंिबत िèथित, िबट 1). 3
DI3 िडिजटल इनपुट DI3 (10.02 DI िवलंिबत िèथित, िबट 2). 4
DI4 िडिजटल इनपुट DI4 (10.02 DI िवलंिबत िèथित, िबट 3). 5
DI5 िडिजटल इनपुट DI5 (10.02 DI िवलंिबत िèथित, िबट 4). 6
DI6 िडिजटल इनपुट DI6 (10.02 DI िवलंिबत िèथित, िबट 5). 7
अÛय [िबट] İोत चयन (शÞद और संिक्षÜत नाम पçृठ 120पर  देखɅ). -

45.17 टैिरफ मुद्रा यूिनट उस करंसी यूिनट का चयन करता अिह िजसके आधार पर मानदंड 
45.05, 45.06, 45.07, 45.12, 45.13 के मान को दशार्या जाता 
है। 

INR

INR भारतीय Ǿपए मɅ मानदंड 45.05, 45.06, 45.07, 45.12, 45.13 
के मान को दशार्ता है।

100

EUR यूरो मɅ मानदंड 45.05, 45.06, 45.07, 45.12, 45.13 के मान को 
दशार्ता है।

101

USD अमेिरकी डॉलर मɅ मानदंड 45.05, 45.06, 45.07, 45.12, 45.13 
के मान को दशार्ता है।

102

45.18 CO2 कÛवेजर्नन 
फैक्टर

बचाई गई ऊजार् के CO2 उ×सजर्न (kg/kWh या tn/MWh) मɅ 
Ǿपांतरण के िलए कारक को पिरभािषत करता है।

0.500 tn / 
MWh (मीिट्रक 
टन)

0.000...65.535 
tn/MWh

बचाई गई ऊजार् के CO2 उ×सजर्न (kg/kWh या tn/MWh) मɅ 
Ǿपांतरण के िलए कारक।

1 = 1 
tn/MWh

45.19 तुलना×मक पॉवर वाèतिवक पॉवर िजसे मोटर अवशोिषत करती है जब उसे सीधे-ऑन-
लाइन जोड़ा जाता है और एिÜलकेशन का प्रयोग िकया जाता है। इस 
मान का प्रयोग रेफरɅस के िलए िकया जाता है जब ऊजार् की बचत 
की गणना की जाती है।
Úयान दɅ: ऊजार् की बचत की गणना की सटीकता इस मान की 
सटीकता पर सीधे िनभर्र करती है। यिद यहाँ कुछ दजर् नहीं िकया 
गया, तब गणना ɮवारा नॉिमनल मोटर पॉवर का प्रयोग िकया जाता 
है, लेिकन उससे ऊजार् की बचत बढ़ सकती है क्यɉिक कई मोटर 
नेमÜलेट पॉवर को अवशोिषत नहीं करती हɇ।

0.00 kW

0.00...10000000.0
0 kW

मोटर पॉवर। 1 = 1 kW

45.21 ऊजार् गणना िरसेट बचत काउंटर मानदंड 45.01...45.10 रीसेट करता है। पूरा िकया
पूरा िकया रीसेट का अनरोध नहीं िकया गया (सामाÛय ऑपरेशन), या रीसेट 

पूरा हुआ।
0

िरसेट करɅ बचत काउंटर मानदंड रीसेट करता है। यह मान èवचािलत Ǿप से  
पूरा िकया मɅ वापस आ जाता है।

1

4646 िनगरानी/èकेिलगं 
सेिटगं्स

गित पयर्वेक्षण सेिटगं; वाèतिवक िसग्नल िफãटिरगं; सामाÛय 
èकेिलगं सेिटगं।

46.01 गित èकेिलगं अिधकतम गित मान को पिरभािषत करता है िजसका प्रयोग 
एक्सेलेरेशन रैàप रेट और डीसेलेरेशन रैàप रेट को पिरभािषत करन े
के िलए प्रयुक्त आरंिभक गित मान को पिरभािषत करने के िलए 
िकया जाता है (मानदंड समूह 23 गित रेफरɅस रैàप देखɅ)। इसिलए 
गित एक्सेलेरेशन और डीसेलेरेशन रैàप टाइàस का संबंध इस मान 
से है (मानदंड 30.12 अिधकतम गित से नहीं)।
साथ ही गित संबंिधत मानदंडɉ की 16-िबट èकेिलगं को पिरभािषत 
करता है। इस मानदंड का मान 20000 है उदाहरण के िलए 
फीãडबस संचार।

1500.00 rpm

0.10...30000.00 
rpm

एक्सेलेरेशन/डीसेलेरेशन टिमर्नल/आरंिभक गित। 1 = 1 rpm

संख्या नाम/मान िववरण Def/FbEq16
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46.02 फ्रीक्वɅसी èकेिलगं अिधकतम आविृƣ मान को पिरभािषत करता है िजसका प्रयोग 
एक्सेलेरेशन रैàप रेट और डीसेलेरेशन रैàप रेट को पिरभािषत करने 
के िलए प्रयुक्त आरंिभक आविृƣ मान को पिरभािषत करने के िलए 
िकया जाता है (मानदंड समूह 28 फ्रीक्वɅसी रेफरɅस चेन देखɅ)। 
इसिलए आविृƣ एक्सेलेरेशन और डीसेलेरेशन रैàप टाइàस का संबंध 
इस मान से है (मानदंड 30.14 अिधकतम आविृƣ से नहीं)।
साथ ही आविृƣ संबंिधत मानदंडɉ की 16-िबट èकेिलगं को 
पिरभािषत करता है। इस मानदंड का मान
20000 है उदाहरण के िलए फीãडबस संचार।

50.00 Hz

0.10...1000.00 Hz एक्सेलेरेशन/डीसेलेरेशन टिमर्नल/आरंिभक आविृƣ। 10 = 1 Hz
46.03 टॉकर्  èकेिलगं टॉकर्  मानदंड की 16-िबट èकेिलगं को पिरभािषत करता है। इस 

मानदंड का मान (नॉिमनल मोटर टॉकर्  के प्रितशत मɅ) 10000 है 
उदाहरण के िलए फीãडबस संचार।

100.0%

0.1...1000.0% फीãडबस पर 10000 के अनुǾप टॉकर् । 10 = 1%
46.04 पॉवर èकेिलगं आउटपुट पॉवर मान को पिरभािषत करता है जो 100000 है 

उदाहरण के िलए फीãडबस संचार। यूिनट का चयन मानदंड 96.16 
यूिनट चयनɮवारा िकया जाता है।

1000.00 kW 
या hp

0.10 …30000.00 
kW या 0.10 
…40200.00 hp

फीãडबस पर 10000 के अनुǾप पॉवर। 1 = 1 यूिनट

46.05 करंट èकेिलगं करंट मानदंड की 16-िबट èकेिलगं को पिरभािषत करता है। इस 
मानदंड का मान फीãडबस संचार मɅ 20000 है।

10000 A

0...30000 A
46.06 गित रेफरɅस शूÛय 

èकेिलगं
फीãडबस (या तो एàबेडडे फीãडबस इंटरफेस, या इंटरफेस FBA A) 
से प्राÜत शूÛय रेफरɅस के अनुǾप गित को पिरभािषत करता है। 
उदाहरण के िलए, 500 की सेिटगं के साथ, 0...20000 की 
फीãडबस रेफरɅस रɅज 500...[46.01] rpm के अनुǾप होगी।
Úयान दɅ: यह मानदंड केवल ABB ड्राइव संचार प्रोफाइल के साथ 
प्रभावी है।

0.00 rpm

0.00 ... 30000.00 
rpm

Ûयूनतम फीãडबस रेफरɅस के अनुǾप गित। 1 = 1 rpm

46.08 िगयर अनुपात िसग्नल 01.69 लोड सीमा के िलए िगयर अनुपात को पिरभािषत 
करता है।

1.00

0.00 ... 30000.00 मशीन िगयर टे्रन का िगयर अनुपात। 100=1
46.11 िफãटर समय मोटर 

गित
िसग्नल 01.01 प्रयुक्त मोटर गित और 01.02 अनुमािनत मोटर 
गित िलए िफ़ãटर समय को पिरभािषत करता है।

500 ms

2...20000 ms मोटर गित िसग्नल िफ़ãटर समय। 1 = 1 ms
46.12 िफãटर समय 

आउटपुट फ्रीक्वɅसी
िसग्नल 01.06 आउटपुट आविृƣ के िलए िफ़ãटर समय को 
पिरभािषत करता है।

500 ms

2...20000 ms आउटपुट आविृƣ िसग्नल िफ़ãटर समय। 1 = 1 ms
46.13 िफãटर समय मोटर 

टॉकर्
िसग्नल 01.10 मोटर टॉकर्  के िलए िफ़ãटर समय को पिरभािषत 
करता है।

100 ms

2...20000 ms मोटर टॉकर्  िसग्नल िफ़ãटर समय। 1 = 1 ms
46.14 िफ़ãटर समय पॉवर िसग्नल 01.14 आउटपुट पॉवर के िलए िफ़ãटर समय को 

पिरभािषत करता है।
100 ms

2...20000 ms आउटपुट पॉवर िसग्नल िफ़ãटर समय। 1 = 1 ms

संख्या नाम/मान िववरण Def/FbEq16
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46.21 गित िहèटैिरसीस पर ड्राइव के गित िनयंत्रण के िलए "सेटपॉइंट पर" सीमाओं को 
पिरभािषत करता है।
जब गित रेफरɅस और गित फीडबैक के बीच अंतर 46.21 गित 
िहèटैिरसीस परसे छोटा हो, ड्राइव को "सेटपॉइंट पर" मान िलया 
जाता है। इसका संकेत  06.11 मुख्य िèथित शÞद की िबट 8 ɮवारा 
िदया जाता है।

50.00 rpm

0.00...30000.00 
rpm

गित िनयंत्रण मɅ "सेटपॉइंट पर" संकेत के िलए सीमा। अनुÍछेद 
46.01 देखɅ

46.22 आविृƣ िहèटैिरसीस 
पर

ड्राइव के आविृƣ िनयंत्रण के िलए "सेटपॉइंट पर" सीमाओं को 
पिरभािषत करता है। जब रेफरɅस (28.96 फ्रीक्वɅसी रेफरɅस रैàप 
इनपुट) और वाèतिवक आविृƣ (01.06 आउटपुट आविृƣ) के बीच 
अंतर 46.22 आविृƣ िहèटैिरसीस पर से छोटा हो, ड्राइव को 
"सेटपॉइंट पर" मान िलया जाता है। इसका संकेत  06.11 मुख्य 
िèथित शÞद की िबट 8 ɮवारा िदया जाता है।

2.00 Hz

0.00...1000.00 Hz आविृƣ िनयंत्रण मɅ "सेटपॉइंट पर" संकेत के िलए सीमा। अनुÍछेद 
46.02 देखɅ

46.31 गित सीमा से ऊपर गित िनयंत्रण मɅ "सीमा से ऊपर" संकेत के िलए िट्रगर èतर को 
पिरभािषत करता है। जब वाèतिवक गित सीमा से ऊपर जाती 
है,06.17 ड्राइव èटेटस शÞद 2 की िबट 10 सेट हो जाती है।

1500.00 rpm

0.00...30000.00 
rpm

गित िनयंत्रण के िलए "सीमा से ऊपर" संकेत िट्रगर èतर। अनुÍछेद 
46.01 देखɅ

46.32 आविृƣ सीमा से ऊपर आविृƣ िनयंत्रण मɅ "सीमा से ऊपर" संकेत के िलए िट्रगर èतर को 
पिरभािषत करता है। जब वाèतिवक आविृƣ सीमा से ऊपर जाती है, 
06.17 ड्राइव èटेटस शÞद 2 की िबट 10 सेट हो जाती है।

50.00 Hz

0.00...1000.00 Hz आविृƣ िनयंत्रण के िलए "सीमा से ऊपर" संकेत िट्रगर èतर। अनुÍछेद 
46.02 देखɅ

संख्या नाम/मान िववरण Def/FbEq16

गित फीडबैक (rpm)

0 rpm
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46.33 टॉकर्  सीमा से ऊपर टॉकर्  िनयंत्रण मɅ "सीमा से ऊपर" संकेत के िलए िट्रगर èतर को 
पिरभािषत करता है। जब वाèतिवक टॉकर्  सीमा से ऊपर जाती है, 
06.17 ड्राइव èटेटस शÞद 2 की िबट 10 सेट हो जाती है।

300.0%

0.0...1600.0% टॉकर्  िनयंत्रण के िलए "सीमा से ऊपर" संकेत िट्रगर èतर। अनुÍछेद 
46.03 देखɅ

46.41 kWhपãस èकेिलगं 50 ms पर "kWh पãस" के िलए िट्रगर èतर को पिरभािषत करता 
है। पãस का आउटपुट 05.22 डायग्नोिèटक शÞद 3 की िबट 9 है।

1.000 kWh

0.001... 
1000.000 kWh

 िट्रगर èतर पर "kWh पãस"। 1 = 1 kWh

4747 डटेा संग्रह डटेा संग्रह मानदंड िजनमɅ िक अÛय मानदंड के İोत और लêय 
सेिटगं के प्रयोग से िलखा जा सके और पढ़ा जा सके।
Úयान दɅ िक अलग-अलग डटेा टाइप के िलए अलग-अलग संग्रह 
मानदंड होते हɇ।
अनुभाग डटेा संग्रह पैरामीटर भी देखɅ।(पçृठ 71).

47.01 डटेा संग्रह 1 real32 डटेा संग्रह मानदंड 1। 0.000
-2147483.000... 
2147483.000

32-िबट डटेा। -

47.02 डटेा संग्रह 2 real32 डटेा संग्रह मानदंड 2। 0.000
-2147483.000... 
2147483.000

32-िबट डटेा। -

47.03 डटेा संग्रह 3 real32 डटेा संग्रह मानदंड 3। 0.000
-2147483.000... 
2147483.000

32-िबट डटेा। -

47.04 डटेा संग्रह 4 real32 डटेा संग्रह मानदंड 4। 0.000
-2147483.000... 
2147483.000

32-िबट डटेा। -

47.11 डटेा संग्रह 1 int32 डटेा संग्रह मानदंड 9। 0
-2147483648... 
2147483647

32-िबट डटेा। -

47.12 डटेा संग्रह 2 int32 डटेा संग्रह मानदंड 10। 0
-2147483648... 
2147483647

32-िबट डटेा। -

47.13 डटेा संग्रह 3 int32 डटेा संग्रह मानदंड 11। 0
-2147483648... 
2147483647

32-िबट डटेा। -

47.14 डटेा संग्रह 4 int32 डटेा संग्रह मानदंड 12। 0
-2147483648... 
2147483647

32-िबट डटेा। -

47.21 डटेा संग्रह 1 int16 डटेा संग्रह मानदंड 17। 0
-32768...32767 16-िबट डटेा। 1 = 1

47.22 डटेा संग्रह 2 int16 डटेा संग्रह मानदंड 18। 0
-32768...32767 16-िबट डटेा। 1 = 1

47.23 डटेा संग्रह 3 int16 डटेा संग्रह मानदंड 19। 0
-32768...32767 16-िबट डटेा। 1 = 1

47.24 डटेा संग्रह 4 int16 डटेा संग्रह मानदंड 20। 0
-32768...32767 16-िबट डटेा। 1 = 1

संख्या नाम/मान िववरण Def/FbEq16
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4949 पैनल पोटर् संचार ड्राइव पर िनयंत्रण पैनल पोटर् के िलए संचार सेिटगं।
49.01 नोड ID संख्या ड्राइव की नोड आईडी को पिरभािषत करता है। नेटवकर्  से जुड़ ेसभी 

उपकरणɉ  के पास एक अनूठी नोड आईडी होनी चािहए।
Úयान दɅ: नेटवकर्  पर मौजूद ड्राइव के िलए, अितिरक्त/िरÜलेसमɅट 
ड्राइव के िलए आईडी 1 आरिक्षत करने का सुझाव िदया जाता है।

1

1...32 नोड ID: 1 = 1
49.03 बॉड रेट िलकं के ट्रांसफर रेट को पिरभािषत करता है। 115.2 kbps

38.4 kbps 38.4 kbit/s. 1
57.6 kbps 57.6 kbit/s. 2
86.4 kbps 86.4 kbit/s. 3
115.2 kbps 115.2 kbit/s. 4
230.4 kbps 230.4 kbit/s. 5

49.04 संचार क्षित समय िनयंत्रण पैनल (या PC उपकरण) संचार के िलए टाइमआउट सेट 
करता है। यिद संचार मɅ टाइमआउट से अिधक समय के िलए ब्रेक 
हो, तो मानदंड 49.05 संचार क्षित एक्शन ɮवारा बताई गई 
कायर्वाही की जाती है।

10.0 s

0.3...3000.0 s पैनल/PC उपकरण संचार टाइमआउट। 10 = 1 s
49.05 संचार क्षित एक्शन चयन करता है िक कैसे ड्राइव िनयंत्रण पैनल (या PC उपकरण) 

संचार ब्रेक के प्रित प्रितिक्रया दे।
फॉãट

कोई कायर्वाही नहीं कोई कायर्वाही नहीं की गई। 0
फॉãट ड्राइव 7081 कंट्रोल पैनल हािन पर िट्रप कर जाती है। 1
अंितम गित ड्राइव A7EE पैनल हािन चेतावनी उ×पÛन करती है और ड्राइव की 

गित को उस èतर तक िèथर कर देती है जहां वह संचालन कर रही 
थी। गित का िनधार्रण 850 ms लो-पास िफãटिरगं के प्रयोग से 
वाèतिवक गित के आधार पर िकया जाता है।

चेतावनी! सुिनिæचत करɅ िक संचार मɅ ब्रेक के मामले मɅ 
संचालन जारी रखना सुरिक्षत हो।

2

गित रेफरɅस सुरिक्षत A7EE पैनल हािन ड्राइव एक चेतावनी उ×पÛन करती है और 
मानदंड 22.41 गित रेफरɅस सुरिक्षत ɮवारा पिरभािषत गित पर गित 
सेट करती है (या 28.41 फ्रीक्वɅसी रेफरɅस सुरिक्षत जब आविृƣ 
रेफरɅस का प्रयोग िकया जा रहा हो)।

चेतावनी! सुिनिæचत करɅ िक संचार मɅ ब्रेक के मामले मɅ 
संचालन जारी रखना सुरिक्षत हो।

3

49.06 सेिटगं्स िरफे्रश करɅ मानदंड 49.01...49.05 की सेिटगं लागू करता है।
Úयान दɅ: िरफे्रश करन ेसे संचार मɅ ब्रके हो सकता है, इसिलए ड्राइव 
को दोबारा कनेक्ट करने की आवæयकता हो सकती है।

पूरा िकया

पूरा िकया िरफे्रश कर िदया गया या अनुरोध नहीं िकया गया। 0
कॉिÛफ़गर करɅ माÛɮनद 49.01...49.05 िरफे्रश करɅ। यह मान èवचािलत Ǿप से  

पूरा िकया मɅ वापस आ जाता है।
1

49.19 बेिसक पैनल होम 
Ǻæय 1

बेिसक पैनल (ACS-BP-S) के होम åयू 1 मɅ िदखाए जाने वाले 
पैरामीटर का चयन करɅ.

आउटपुट 
आविृƣ

शूÛय फ़ैक्टरी िडफ़ॉãट पैरामीटर िदखाता है। 0

मोटर गित प्रयुक्त[ 01.01 प्रयुक्त मोटर गित 1

आउटपुट आविृƣ 01.06 आउटपुट आविृƣ 3

मोटर करंट 01.07 मोटर करंट 4

मोटर नॉिमनल का 
मोटर मोटर करंट%

01.08 मोटर करंट मोटर नॉमीनल का% 5

मोटर टाकर् 01.10 मोटर टॉकर् 6

संख्या नाम/मान िववरण Def/FbEq16
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DC वोãटेज 01.11 DC वोãटेज 7

आउटपुट पॉवर 01.14 आउटपुट पॉवर 8

गित रेफेरɅस प्रयुक्त 23.02 गित रेफरɅस रैàप आउटपुट 12

आविृƣ रेफेरɅस प्रयुक्त 28.02 फ्रीक्वɅसी रेफरɅस रैàप आउटपुट 14

प्रोसेस PID आउट 40.01 प्रोसेस PID वाèतिवक आउटपुट 16

तापमान सɅसर 1 
एक्ससाइटेशन

उ×पादन उƣेजना तापमान सɅसर 1 वतर्मान फ़ीड करने के िलए 
प्रयोग िकया जाता है, देखɅ पैरामीटर 35.11 तापमान 1 सोसर् ।देखɅ 
अनुभाग मोटर थमर्ल सुरक्षा (पçृठ 62)।

20

तापमान सɅसर 2 
एक्ससाइटेशन

उ×पादन उƣेजना तापमान सɅसर 2 वतर्मान फ़ीड करने के िलए 
प्रयोग िकया जाता है, देखɅ पैरामीटर 35.21 तापमान 2 सोसर् ।देखɅ 
अनुभाग मोटर थमर्ल सुरक्षा (पçृठ 62)।

21

एÞसलूट मोटर गित 
प्रयुक्त

01.61 एÞसलूट मोटर गित प्रयुक्त 26

एÞसलूट मोटर गित% 01.62 एÞसलूट मोटर गित % 27

एÞसलूट आउटपुट 
आविृƣ

01.63 एÞसलूट आउटपटु आविृƣ 28

एÞसलूट मोटर टाकर् 01.64 एÞसलूट मोटर टॉकर् 30

एÞसलूट आउटपुट 
पॉवर

01.66 एÞसलूट आउटपटु पॉवर 31

एÞसलूट मोटर शाÝट 
पॉवर

01.68 एÞसलूट मोटर शाÝट पॉव 32

AO1 डटेा èटोरेज 13.91 AO1 डटेा èटोरेज. 37

AO2 डटेा èटोरेज 13.92 AO2 डटेा èटोरेज. 38

अÛय [िबट] İोत चयन (शÞद और संिक्षÜत नाम पçृठ 120 पर देखɅ). -
49.20 बेिसक पैनल होम 

Ǻæय 2
बेिसक पैनल (ACS-BP-S) के होम åयू 1 मɅ िदखाए जाने वाले 
पैरामीटर का चयन करɅ.
चयन के िलए पैरामीटर 49.19 देखɅ। 

मोटर करंट

49.21 बेिसक पैनल होम 
Ǻæय 3

बेिसक पैनल (ACS-BP-S) के होम åयू 1 मɅ िदखाए जाने वाले 
पैरामीटर का चयन करɅ.
चयन के िलए पैरामीटर 49.19 देखɅ।

मोटर टाकर्

5050 फीãडबस एडÜेटर 
(FBA)

फीãडबस संचार कॉिÛफ़गरेशन।
अÚयाय िकसी फ़ीãडबस एडॉÜटर के माÚयम से फ़ीãडबस का 
िनयंत्रण भी देखɅ (पçृठ 369). 

50.01 FBA A सक्षम करɅ ड्राइव और फीãडबस एडाÜटर A के बीच संचार को सक्षम/अक्षम 
करता है, और उस èलॉट की जानकारी देता है जहां वह इंèटाल 
िकया गया होता है।

अक्षम करɅ

अक्षम करɅ ड्राइव और फीãडबस एडाÜटर A  के बीच संचार अक्षम है। 0
सक्षम करɅ ड्राइव और फीãडबस एडाÜटर A  के बीच संचार सक्षम है। एडाÜटर 

èलॉट 1 मɅ है।
1

50.02 FBA A संचार हािन 
फंक्शन

फीãडबस संचार ब्रके मɅ पर ड्राइव कैसी प्रितिक्रया देती है इसका 
चयन करता है। समय मɅ िवलंब मानदंड 50.03 FBA A संचार 
हािन t आउट ɮवारा पिरभािषत िकया जाता है।

कोई कायर्वाही 
नहीं

कोई कायर्वाही नहीं कोई कायर्वाही नहीं की गई। 0
फॉãट संचार ब्रेक पहचान सिक्रय है। संचार ब्रके होने पर, ड्राइव  फ़ॉãट 

7510 FBA A संचार पर िट्रप करती है और धीरे-धीरे बदं हो जाती 
है।

1

संख्या नाम/मान िववरण Def/FbEq16
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अंितम गित संचार ब्रेक पहचान सिक्रय है। संचार ब्रेक होने पर, ड्राइव चेतावनी 
(A7C1FBA A संचार) उ×पÛन करती है और ड्राइव की गित को 
उस èतर तक िèथर कर देती है जहां वह संचालन कर रही थी। गित 
का िनधार्रण 850 ms लो-पास िफãटिरगं के प्रयोग से वाèतिवक 
गित के आधार पर िकया जाता है।

चेतावनी! सुिनिæचत करɅ िक संचार मɅ ब्रेक के मामले मɅ 
संचालन जारी रखना सुरिक्षत हो।

2

गित रेफरɅस सुरिक्षत संचार ब्रेक पहचान सिक्रय है। संचार ब्रेक होने पर, ड्राइव एक 
चेतावनी (A7C1 FBA A संचार) उ×पÛन करती है और मानदंड 
22.41 गित रेफरɅस सुरिक्षत ɮवारा पिरभािषत गित पर गित सेट 
करती है(या 28.41 फ्रीक्वɅसी रेफरɅस सुरिक्षत जब आविृƣ रेफरɅस का 
प्रयोग िकया जा रहा हो)।

चेतावनी! सुिनिæचत करɅ िक संचार मɅ ब्रेक के मामले मɅ 
संचालन जारी रखना सुरिक्षत हो।

3

हमेशा फॉãट ड्राइव 7510 FBA A संचार पर िट्रप कर जाती है। ऐसा तब भी 
होता है जब फीãडबस से िकसी िनयंत्रण की अपेक्षा नहीं की जाती 
है।

4

चेतावनी ड्राइव एक A7C1 FBA A संचार चेतावनी उ×पÛन करती है। ऐसा 
तब भी होता है जब फीãडबस से िकसी िनयंत्रण की अपेक्षा नहीं की 
जाती है।

चेतावनी! सुिनिæचत करɅ िक संचार मɅ ब्रेक के मामले मɅ 
संचालन जारी रखना सुरिक्षत हो। 

5

50.03 FBA A संचार हािन t 
आउट

मानदंड 50.02 FBA A संचार हािन फंक्शन ɮवारा पिरभािषत 
कायर्वाही करने से पहले समय मɅ िवलंब को पिरभािषत करता है। 
संचार िलकं ɮवारा संदेश को अपडटे करने मɅ िवफल रहने पर 
िगनती शुǾ होती है।

0.3 s

0.3...6553.5 s समय िवलंब। 1 = 1 s
50.04 FBA A रेफरɅस1 

टाइप
फीãडबस एडाÜटर A से प्राÜत रेफरɅस 1 के टाइप और èकेिलगं का 
चयन करता है। रेफरɅस की èकेिलगं मानदंड 46.01...46.04 ɮवारा 
पिरभािषत की जाती है, िजसके ऊपर िनभर्र करते हुए रेफरɅस टाइप 
का चयन इस मानदंड ɮवारा िकया जाता है।

गित या 
आविृƣ

गित या आविृƣ वतर्मान मɅ सिक्रय ऑपरेशन मोड के अनुसार टाइप और èकेिलगं का 
चयन èवचािलत Ǿप से िनàन प्रकार से िकया जाता है: 

0

पारदशीर् कोई èकेिलगं लागू नहीं की गई है। 1
सामाÛय िबना िविशçट यूिनट के सामाÛय रेफरɅस। 2
गित èकेिलगं मानदंड 46.01 गित èकेिलगं ɮवारा पिरभािषत की जाती 

है।
4

आविृƣ èकेिलगं मानदंड 46.02 फ्रीक्वɅसी èकेिलगं ɮवारा पिरभािषत की 
जाती है।

5

संख्या नाम/मान िववरण Def/FbEq16
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50.05 FBA A रेफरɅस2 
टाइप

फीãडबस एडाÜटर A से प्राÜत रेफरɅस 2 के टाइप और èकेिलगं का 
चयन करता है। रेफरɅस की èकेिलगं मानदंड 46.01...46.04 ɮवारा 
पिरभािषत की जाती है, िजसके ऊपर िनभर्र करते हुए रेफरɅस टाइप 
का चयन इस मानदंड ɮवारा िकया जाता है।

गित या 
आविृƣ

गित या आविृƣ वतर्मान मɅ सिक्रय ऑपरेशन मोड के अनुसार टाइप और èकेिलगं का 
चयन èवचािलत Ǿप से िनàन प्रकार से िकया जाता है: 

0

पारदशीर् कोई èकेिलगं लागू नहीं की गई है। 1
सामाÛय िबना िविशçट यूिनट के सामाÛय रेफरɅस। 2
टॉकर् èकेिलगं मानदंड 46.03 टॉकर्  èकेिलगं ɮवारा पिरभािषत की जाती 

है।
3

गित èकेिलगं मानदंड 46.01 गित èकेिलगं ɮवारा पिरभािषत की जाती 
है।

4

आविृƣ èकेिलगं मानदंड 46.02 फ्रीक्वɅसी èकेिलगं ɮवारा पिरभािषत की 
जाती है।

5

50.06 FBA A SW चयन फीãडबस एडाÜटर A के माÚयम से फीãडबस नेटवकर्  को भेजे जाने 
वाले िèथित शÞद के İोत का चयन करता है।

ऑटो

ऑटो िèथित शÞद के İोत का चयन èवचािलत Ǿप से िकया जाता है। 0
पारदशीर् मोड मानदंड 50.09 FBA A SW पारदशीर् सोसर् ɮवारा चयिनत İोत 

फीãडबस एडाÜटर A के माÚयम से फीãडबस नेटवकर्  मɅ िèथित 
शÞद के Ǿप मɅ भेजा जाता है।

1

50.07 FBA A वाèतिवक 1 
टाइप

फीãडबस एडाÜटर A के माÚयम से फीãडबस नेटवकर्  को भेजे गए 
वाèतिवक मान 1 के टाइप और èकेिलगं का चयन करता है। मान 
की èकेिलगं मानदंड 46.01...46.04 ɮवारा पिरभािषत की जाती है, 
िजसके ऊपर िनभर्र करते हुए इस मानदंड ɮवारा वाèतिवक मान के 
टाइप का चयन िकया जाता है।

गित या 
आविृƣ

गित या आविृƣ वतर्मान मɅ सिक्रय ऑपरेशन मोड के अनुसार टाइप और èकेिलगं का 
चयन èवचािलत Ǿप से िनàन प्रकार से िकया जाता है:

0

पारदशीर् कोई èकेिलगं लागू नहीं की गई है। 1
सामाÛय िबना िविशçट यूिनट के सामाÛय रेफरɅस। 2
टॉकर् èकेिलगं मानदंड 46.03 टॉकर्  èकेिलगं ɮवारा पिरभािषत की जाती 

है।
3

गित èकेिलगं मानदंड 46.01 गित èकेिलगं ɮवारा पिरभािषत की जाती 
है।

4

आविृƣ èकेिलगं मानदंड 46.02 फ्रीक्वɅसी èकेिलगं ɮवारा पिरभािषत की 
जाती है।

5

संख्या नाम/मान िववरण Def/FbEq16

ऑपरेशन मोड
 (मानदंड  19.01 देखɅ)

रेफरɅस 2 टाइप

गित िनयंत्रण टॉकर्
टॉकर्  िनयंत्रण टॉकर्
िŉक्वɅसी कंट्रोल टॉकर्

ऑपरेशन मोड
 (मानदंड  19.01 देखɅ)

वाèतिवक मान 1 टाइप

गित िनयंत्रण गित
टॉकर्  िनयंत्रण गित
िŉक्वɅसी कंट्रोल आविृƣ
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50.08 FBA A actual 2 
टाइप

फीãडबस एडाÜटर A के माÚयम से फीãडबस नेटवकर्  को भेजे गए 
वाèतिवक मान 2 के टाइप और èकेिलगं का चयन करता है। मान 
की èकेिलगं मानदंड 46.01...46.04 ɮवारा पिरभािषत की जाती है, 
िजसके ऊपर िनभर्र करते हुए इस मानदंड ɮवारा वाèतिवक मान के 
टाइप का चयन िकया जाता है। 

गित या 
आविृƣ

गित या आविृƣ वतर्मान मɅ सिक्रय ऑपरेशन मोड के अनुसार टाइप और èकेिलगं का 
चयन èवचािलत Ǿप से िनàन प्रकार से िकया जाता है:

0

पारदशीर् कोई èकेिलगं लागू नहीं की गई है। 1
सामाÛय िबना िविशçट यूिनट के सामाÛय रेफरɅस। 2
टॉकर् èकेिलगं मानदंड 46.03 टॉकर्  èकेिलगं ɮवारा पिरभािषत की जाती 

है।
3

गित èकेिलगं मानदंड 46.01 गित èकेिलगं ɮवारा पिरभािषत की जाती 
है।

4

आविृƣ èकेिलगं मानदंड 46.02 फ्रीक्वɅसी èकेिलगं ɮवारा पिरभािषत की 
जाती है।

5

50.09 FBA A SW पारदशीर् 
सोसर्

मानदंड 50.06 FBA A SW चयन के पारदशीर् मोड पर सेट होने 
पर फीãडबस िèथित शÞद के İोत का चयन करता है।

चयिनत नहीं

चयिनत नहीं िकसी İोत का चयन नहीं िकया गया। -
अÛय İोत चयन (शÞद और संिक्षÜत नाम पçृठ 120पर  देखɅ). -

50.10 FBA A act1 
पारदशीर् सोसर्

मानदंड 50.07 FBA A वाèतिवक 1 टाइप के पारदशीर् पर सेट होने 
पर, यह मानदंड फीãडबस एडाÜटर A के माÚयम से फीãडबस 
नेटवकर्  मɅ भेजे गए वाèतिवक मान 1 के İोत का चयन करता है।

चयिनत नहीं

चयिनत नहीं िकसी İोत का चयन नहीं िकया गया। -
अÛय İोत चयन (शÞद और संिक्षÜत नाम पçृठ 120पर  देखɅ). -

50.11 FBA A act2 
पारदशीर् सोसर्

मानदंड 50.08 FBA A actual 2 टाइप के पारदशीर्  पर सेट होने 
पर, यह मानदंड फीãडबस एडाÜटर A के माÚयम से फीãडबस 
नेटवकर्  मɅ भेजे गए वाèतिवक मान 2 के İोत का चयन करता है।

चयिनत नहीं

चयिनत नहीं िकसी İोत का चयन नहीं िकया गया। -
अÛय İोत चयन (शÞद और संिक्षÜत नाम पçृठ 120पर  देखɅ). -

50.12 FBA A िडबग मोड यह मानदंड िडबग मोड को सक्षम करता है। मानदंड 50.13...50.18 
मɅ फीãडबस एडाÜटर A से प्राÜत या भेजे गए कÍचे (असंशोिधत) 
डटेा को दशार्ता है। 

अक्षम करɅ

अक्षम करɅ िडबग मोड अक्षम है। 0
तेज़ िडबग मोड सक्षम है। चक्रीय डटेा अपडटे िजतना संभव हो तेज़ है 

जो ड्राइव पर CPU भार को बढ़ाता है।
1

50.13 FBA A कंट्रोल शÞद फीãडबस एडाÜटर A को माèटर (PLC) ɮवारा भेजे गए कÍचे 
(असंशोिधत) िनयंत्रण शÞद को दशार्ता है यिद मानदंड 50.12 FBA 
A िडबग मोड ɮवारा िडबिगगं सक्षम हो।
यह मानदंड रीड-ओनली है।

0.0.0.0

0.0.0.0.0...FF.FF.F
F.FF

फीãडबस एडाÜटर A को माèटर ɮवारा भेजा गया िनयंत्रण शÞद। -

संख्या नाम/मान िववरण Def/FbEq16

ऑपरेशन मोड
 (मानदंड  19.01 देखɅ)

वाèतिवक मान 2 टाइप

गित िनयंत्रण टॉकर्
टॉकर्  िनयंत्रण टॉकर्
िŉक्वɅसी कंट्रोल टॉकर्
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50.14 FBA A रेफरɅस 1 फीãडबस एडाÜटर A को माèटर (PLC) ɮवारा भेजे गए कÍचे 
(असंशोिधत) रेफरɅस REF1 को दशार्ता है यिद मानदंड 50.12 FBA 
A िडबग मोड ɮवारा िडबिगगं सक्षम हो।
यह मानदंड रीड-ओनली है।

0

-2147483648... 
2147483647

फीãडबस एडाÜटर A को माèटर ɮवारा भेजा गया कÍचा REF1। 0

50.15 FBA A रेफरɅस 2 फीãडबस एडाÜटर A को माèटर (PLC) ɮवारा भेजे गए कÍचे 
(असंशोिधत) रेफरɅस REF2 को दशार्ता है यिद मानदंड 50.12 FBA 
A िडबग मोड ɮवारा िडबिगगं सक्षम हो।
यह मानदंड रीड-ओनली है।

0

-2147483648... 
2147483647

फीãडबस एडाÜटर A को माèटर ɮवारा भेजा गया कÍचा REF2। -

50.16 FBA A èटेटस शÞद माèटर (PLC) को फीãडबस एडाÜटर A ɮवारा भेजे गए कÍचे 
(असंशोिधत) िèथित शÞद को दशार्ता है यिद मानदंड  50.12 FBA 
A िडबग मोड ɮवारा िडबिगगं सक्षम हो।
यह मानदंड रीड-ओनली है।

0.0.0.0

0.0.0.0.0...FF.FF.F
F.FF

माèटर को फीãडबस एडाÜटर A ɮवारा भेजा गया िèथित शÞद। -

50.17 FBA A वाèतिवक 
मान 1

माèटर (PLC) को फीãडबस एडाÜटर A ɮवारा भेजे गए कÍचे 
(असंशोिधत) ACT1 को दशार्ता है यिद मानदंड 50.12 FBA A 
िडबग मोड ɮवारा िडबिगगं सक्षम हो।
यह मानदंड रीड-ओनली है।

0

-2147483648... 
2147483647

माèटर को फीãडबस एडाÜटर A ɮवारा भेजा गया कÍचा ACT1। -

50.18 FBA A वाèतिवक 
मान 2

माèटर (PLC) को फीãडबस एडाÜटर A ɮवारा भेजे गए कÍचे 
(असंशोिधत) ACT2 को दशार्ता है यिद मानदंड 50.12 FBA A 
िडबग मोड ɮवारा िडबिगगं सक्षम हो।
यह मानदंड रीड-ओनली है।

0

-2147483648... 
2147483647

माèटर को फीãडबस एडाÜटर A ɮवारा भेजा गया कÍचा ACT2। -

5151 FBA A सेिटगं्स फीãडबस एडाÜटर A कॉिÛफ़गरेशन।
51.01 FBA A प्रकार कनेक्टेड फीãडबस एडाÜटर मॉɬयूल के टाइप को दशार्ता है।

0 = मॉɬयूल का पता नहीं चला या सही से कनेक्ट नहीं है, या 
मानदंड 50.01 FBA A सक्षम करɅ ɮवारा अक्षम है; 0 = कोई नहीं; 
1 = PROFIBUS-DP; 32 = CANopen; 128 = Ethernet; 
132 = PROFInet IO; 135 = EtherCAT; 485 = RS-485 
comm. यह मानदंड रीड-ओनली है।

0

51.02 FBA A पैरा 2 मानदंड 51.02...51.26 एडाÜटर मॉɬयूल िवशेष हɇ। अिधक जानकारी 
के िलए, फीãडबस एडाÜटर मॉɬयूल के दèतावेज़ देखɅ। Úयान दɅ िक 
ज़Ǿरी नहीं है िक ये सभी मानदंड प्रयोग मɅ लाए जाएं।

0

0...65535 फीãडबस एडाÜटर कॉिÛफ़गरेशन मानदंड। 1 = 1
... ... ... ...
51.26 FBA A पैरा 26 पैरामीटर देखɅ 51.02 FBA A पैरा 2। 0

0...65535 फीãडबस एडाÜटर कॉिÛफ़गरेशन मानदंड। 1 = 1
51.27 FBA A पैरा िरफे्रश िकसी भी बदली हुई फीãडबस एडाÜटर मॉɬयूल कॉिÛफ़गरेशन सेिटगं 

को माÛय करता है। िरफे्रश होने के बाद, मान èवचािलत Ǿप से  
पूरा िकया मɅ वापस आ जाता है।
Úयान दɅ: ड्राइव के चालू रहते हुए इस मानदंड को बदला नहीं जा 
सकता है।

पूरा िकया

पूरा िकया िरफे्रश करना परूा हुआ। 0
कॉिÛफ़गर करɅ िरफे्रश िकया जा रहा है। 1

संख्या नाम/मान िववरण Def/FbEq16
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51.28 FBA A पैरामीटर 
टेबल वशर्न

फीãडबस एडाÜटर मॉɬयूल प्रितिचत्रण फ़ाइल (ड्राइव की मेमोरी मɅ 
संग्रिहत) के मानदंड तािलका संशोधन को दशार्ता है।
axyz फॉमȶट मɅ, जहां ax = मुख्य तािलका संशोधन संख्या; yz = 
अमुख्य तािलका संशोधन संख्या है।
यह मानदंड रीड-ओनली है।

0x0000

0x0000...0xffff एडाÜटर मॉɬयूल का मानदंड तािलका संशोधन। -
51.29 FBA A ड्राइव टाइप 

कोड
फीãडबस एडाÜटर मॉɬयूल प्रितिचत्रण फ़ाइल (ड्राइव की मेमोरी मɅ 
संग्रिहत) मɅ ड्राइव टाइप कोड को दशार्ता है।
यह मानदंड रीड-ओनली है।

-

0...65535 प्रितिचत्रण फ़ाइल मɅ संग्रिहत ड्राइव टाइप कोड। 1 = 1
51.30 FBA A मैिपगं फ़ाइल 

वशर्न
दशमलव फॉमȶट मɅ ड्राइव की मेमोरी मɅ संग्रिहत फीãडबस एडाÜटर 
मॉɬयलू प्रितिचत्रण फ़ाइल को दशार्ता है।
यह मानदंड रीड-ओनली है।

-

0...65535 प्रितिचत्रण फ़ाइल संशोधन। 1 = 1
51.31 D2FBA A संचार 

èटेटस
फीãडबस एडाÜटर मॉɬयूल संचार की िèथित दशार्ता है। कॉिÛफ़गर नहीं 

िकया गया
कॉिÛफ़गर नहीं िकया 
गया

एडाÜटर कॉिÛफ़गर नहीं है। 0

आरंभ िकया जा रहा 
है

एडाÜटर आरंभ हो रहा है। 1

समय समाÜत एडाÜटर और ड्राइव के बीच संचार मɅ टाइमआउट हो गया है। 2
कॉिÛफ़गरेशन तु्रिट एडाÜटर कॉिÛफ़गरेशन तु्रटी: प्रितिचत्रण फ़ाइल ड्राइव के फ़ाइल 

िसèटम मɅ नहीं पाई गई, या प्रितिचत्रण फ़ाइल अपलोड तीन से 
Ïयादा बार असफल हुआ है।

3

ऑफ़-लाइन फीãडबस संचार ऑफ-लाइन है। 4
ऑन-लाइन फीãडबस संचार ऑन-लाइन है, या फीãडबस एडाÜटर को संचार ब्रेक 

का पता नहीं लगाने के िलए कॉिÛफ़गर िकया गया है। अिधक 
जानकारी के िलए, फीãडबस एडाÜटर के दèतावज़े देखɅ।

5

िरसेट करɅ एडाÜटर ɮवारा हाडर्वेयर रीसेट िकया जा रहा है। 6
51.32 FBA A संचार SW 

वशर्न
axyz फॉमȶट मɅ एडाÜटर मॉɬयूल के सामाÛय प्रोग्राम संशोधन को 
दशार्ता है, जहां a = मुख्य संशोधन संख्या, xy = अमुख्य संशोधन 
संख्या, z = सुधार संख्या या अक्षर है।
उदाहरण: 190A = संशोधन 1.90A.

0x0000

0x0000...0xffff एडाÜटर मॉɬयूल का सामाÛय प्रोग्राम संशोधन। -
51.33 FBA A ऐिÜलकेशन 

SW वशर्न
axyz फॉमȶट मɅ एडाÜटर मॉɬयूल के एिÜलकेशन प्रोग्राम संशोधन को 
दशार्ता है, जहां a = मुख्य संशोधन संख्या, xy = अमुख्य संशोधन 
संख्या, z = सुधार संख्या या अक्षर है।
उदाहरण: 190A = संशोधन 1.90A.

0x0000

0x0000...0xffff एडाÜटर मॉɬयूल का एिÜलकेशन प्रोग्राम संèकरण। -
5252 FBA A डटेा इन फीãडबस एडाÜटर A के माÚयम से ड्राइव से फीãडबस िनयंत्रक मɅ 

भेजे जाने वाले डटेा का चयन।
Úयान दɅ: 32-िबट मान के िलए दो लगातार मानदंडɉ की आवæयकता 
होती है। जब भी डटेा मानदंड मɅ 32-िबट मान का चयन िकया 
जाता है, तो अगला मानदंड èवचािलत Ǿप से आरिक्षत हो जाता है।

52.01 FBA A डटेा इन 1 मानदंड 52.01...52.12 फीãडबस एडाÜटर A के माÚयम से ड्राइव से 
फीãडबस िनयंत्रक मɅ भेजे जाने वाले डटेा का चयन करते हɇ।

कोई नहीं

कोई नहीं कोई नहीं. 0
CW 16bit िनयंत्रण शÞद (16 िबट) 1
Ref1 16bit रेफरɅस REF1 (16 िबट) 2

संख्या नाम/मान िववरण Def/FbEq16
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Ref2 16bit रेफरɅस REF2 (16 िबट) 3
SW 16bit िèथित शÞद (16 िबट) 4
Act1 16bit वाèतिवक मान ACT1 (16 िबट) 5
Act2 16bit वाèतिवक मान ACT2 (16 िबट) 6
CW 32िबट िनयंत्रण शÞद (32 िबट) 11
Ref1 32िबट रेफरɅस REF1 (32 िबट) 12
Ref2 32bit रेफरɅस REF2 (32 िबट) 13
SW 32िबट िèथित शÞद (32 िबट) 14
Act1 32िबट वाèतिवक मान ACT1 (32 िबट) 15
Act2 32िबट वाèतिवक मान ACT2 (32 िबट) 16
SW2 16िबट िèथित शÞद 2 (16 िबट) 24
अÛय İोत चयन (शÞद और संिक्षÜत नाम पçृठ 120 पर  देखɅ). -

... ... ... ...
52.12 FBA A डटेा इन 2 मानदंड 52.01 FBA A डटेा इन 1 देखɅ। कोई नहीं
5353 FBA A डटेा आउट फीãडबस एडाÜटर A के माÚयम से फीãडबस िनयंत्रक से ड्राइव मɅ 

भेजे जाने वाले डटेा का चयन।
Úयान दɅ: 32-िबट मान के िलए दो लगातार मानदंडɉ की आवæयकता 
होती है। जब भी डटेा मानदंड मɅ 32-िबट मान का चयन िकया 
जाता है, तो अगला मानदंड èवचािलत Ǿप से आरिक्षत हो जाता है।

53.01 FBA A डटेा आउट1 मानदंड 53.01...53.12 फीãडबस एडाÜटर A के माÚयम से 
फीãडबस िनयंत्रक से ड्राइव मɅ भेजे जाने वाले डटेा का चयन करते 
हɇ।

कोई नहीं

कोई नहीं कोई नहीं. 0
CW 16bit िनयंत्रण शÞद (16 िबट) 1
Ref1 16bit रेफरɅस REF1 (16 िबट) 2
Ref2 16bit रेफरɅस REF2 (16 िबट) 3
CW 32िबट िनयंत्रण शÞद (32 िबट) 11
Ref1 32िबट रेफरɅस REF1 (32 िबट) 12
Ref2 32bit रेफरɅस REF2 (32 िबट) 13
CW2 16िबट िनयंत्रण शÞद 2 (16 िबट) 21
अÛय İोत चयन (शÞद और संिक्षÜत नाम पçृठ 120 पर  देखɅ). -

... ... ... ...
53.12 FBA A डटेा इन 2 पैरामीटर  53.01 FBA A डटेा आउट1 देखɅ। कोई नहीं
5858 एàबेडडे फीãड एàबेडडे फीãडबस (EFB) इंटरफेस की कॉिÛफ़गरेशन।

अÚयाय एàबेडडे फीãडबस (EFB) के माÚयम से फीãडबस िनयंत्रण 
भी देखɅ (पçृठ 341 ).

58.01 प्रोटोकॉल सक्षम एàबेडडे फीãडबस इंटरफेस को सक्षम/अक्षम करता है और प्रयोग 
आने वाली प्रोटोकॉल का चयन करता है।

कोई नहीं

कोई नहीं कोई नहीं (संचार अक्षम है)। 0
मॉडबस RTU एàबेडडे फीãडबस इंटरफेस सक्षम है और Modbus RTU प्रोटोकॉल 

का प्रयोग करता है।
1

58.02 प्रोटोकॉल ID प्रोटोकॉल आईडी और संशोधन दशार्ता है।
यह मानदंड रीड-ओनली है।

-

प्रोटोकॉल आईडी और संशोधन। 1 = 1

संख्या नाम/मान िववरण Def/FbEq16
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58.03 नोड एड्रसे फीãडबस िलकं पर ड्राइव के नोड एड्रसे को पिरभािषत करता है।
मान 1…247 की अनुमित है। समान एड्रसे वाले दो उपकरणɉ को 
ऑन-लाइन अनुमित नहीं है।
इस मानदंड मɅ बदलाव िनयंत्रण यूिनट रीबूट होने या मानदंड 58.06 
संचार िनयंत्रण (सेिटगं्स िरफे्रश करɅ) ɮवारा नई सेिटगं माÛय करने 
के बाद प्रभाव लेते हɇ।

1

0...255 नोड एड्रसे (मान 1…247 की अनुमित है)। 1 = 1
58.04 बॉड रेट फीãडबस िलकं के ट्रांसफर रेट का चयन करता है।

इस मानदंड मɅ बदलाव िनयंत्रण यूिनट रीबूट होने या मानदंड 58.06 
संचार िनयंत्रण (सेिटगं्स िरफे्रश करɅ) ɮवारा नई सेिटगं माÛय करने 
के बाद प्रभाव लेते हɇ।

19.2 kbps

ऑटोिडटेक्ट बॉड रेट की पहचान èवचािलत Ǿप से की जाती है 0
4.8 kbps 4.8 kbit/s. 1
9.6 kbps 9.6 kbit/s. 2
19.2 kbps 19.2 kbit/s. 3
38.4 kbps 38.4 kbit/s. 4
57.6 kbps 57.6 kbit/s. 5
76.8 kbps 76.8 kbit/s. 6
115.2 kbps 115.2 kbit/s. 7

58.05 पैिरटी पैिरटी िबट के टाइप और èटॉप िबɪस की संख्या का चयन करता 
है।
इस मानदंड मɅ बदलाव िनयंत्रण यूिनट रीबूट होने या मानदंड 58.06 
संचार िनयंत्रण (सेिटगं्स िरफे्रश करɅ) ɮवारा नई सेिटगं माÛय करने 
के बाद प्रभाव लेते हɇ।

8 इवन 1

8 नन 1 आठ डटेा िबट, कोई पैिरटी िबट नहीं, एक èटॉप िबट। 0
8 नन 2 आठ डटेा िबट, कोई पैिरटी िबट नहीं, दो èटॉप िबट। 1
8 इवन 1 आठ डटेा िबट, सम पैिरटी िबट, एक èटॉप िबट। 2
8 ऑड 1 आठ डटेा िबट, िवषम पैिरटी िबट, एक èटॉप िबट। 3

58.06 संचार िनयंत्रण प्रयोग मɅ बदली हुई EFB सेिटगं प्राÜत करता है, या साइलɅट मोड 
सिक्रय करता है।

सक्षम

सक्षम सामाÛय ऑपरेशन। 0
सेिटगं्स िरफे्रश करɅ सेिटगं िरफे्रश करता है (मानदंड 58.01...58.05, 58.14...58.17, 

58.25, 58.28...58.34)  और प्रयोग मɅ बदली हुई EFB 
कॉिÛफ़गरेशन सेिटगं प्राÜत करता है। èवचािलत Ǿप से  सक्षम मɅ 
वापस आ जाता है।

1

साइलɅट मोड साइलɅट मोड सिक्रय करता है (कोई संदेश भेजा नहीं जाता है)।
साइलɅट मोड इस मानदंड के सेिटगं्स िरफे्रश करɅ चयन को सिक्रय 
कर समाÜत िकया जा सकता है।

2
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58.07 संचार डायग्नोिèटक्स EFB संचार की िèथित को दशार्ता है।
यह मानदंड रीड-ओनली है। 
Úयान दɅ िक नाम केवल तभी िदखाई देता है जब तु्रटी मौजूद हो 
(िबट मान 1 हो)। 

-

0000h...FFFFh EFB संचार िèथित। 1 = 1
58.08 प्राÜत पकेैट ड्राइव के िलए संबोिधत वधै पैकेटɉ की िगनती दशार्ता है। सामाÛय 

ऑपरेशन के दौरान, यह संख्या लगातार बढ़ती है।
रीसेट को 3 सेकंड से अिधक के िलए नीचे रख िनयंत्रण पैनल से 
रीसेट िकया जा सकता है।

-

0...4294967295 ड्राइव के िलए संबोिधत प्राÜत पैकेटɉ की संख्या। 1 = 1
58.09 ट्रांसिमट िकए गए 

पैकेट
ड्राइव ɮवारा भेजे गए वैध पैकेटɉ ली संख्या दशार्ता है। सामाÛय 
ऑपरेशन के दौरान, यह संख्या लगातार बढ़ती है।
रीसेट को 3 सेकंड से अिधक के िलए नीचे रख िनयंत्रण पैनल से 
रीसेट िकया जा सकता है।

-

0...4294967295 भेजे गए पकेैटɉ की संख्या। 1 = 1
58.10 सभी पैकेट बस पर िकसी भी उपकरण के िलए संबोिधत वैध पैकेटɉ की िगनती 

दशार्ता है। सामाÛय ऑपरेशन के दौरान, यह संख्या लगातार बढ़ती 
है।
रीसेट को 3 सेकंड से अिधक के िलए नीचे रख िनयंत्रण पैनल से 
रीसेट िकया जा सकता है।

-

0...4294967295 सभी प्राÜत पैकेटɉ की संख्या। 1 = 1
58.11 UART तु्रिटयाँ ड्राइव ɮवारा प्राÜत अक्षर तु्रिटयɉ की िगनती दशार्ता है। बढ़ती हुई 

िगनती बस पर कॉिÛफ़गरेशन की समèया बताती है।
रीसेट को 3 सेकंड से अिधक के िलए नीचे रख िनयंत्रण पैनल से 
रीसेट िकया जा सकता है।

-

0...4294967295 UART तु्रिटयɉ की संख्या। 1 = 1

संख्या नाम/मान िववरण Def/FbEq16

िबट नाम िववरण
0 आरंभ करना असफल रहा 1 = EFB आरंभ करना िवफल रहा
1 एड्रसे कॉिÛफ़गरेशन तु्रिट 1 = नोड एड्रसे को प्रोटोकॉल ɮवारा अनुमित नहीं
2 साइलɅट मोड 1 = ड्राइव को ट्रांसिमट करने की अनुमित नहीं है

0 = ड्राइव को ट्रांसिमट करने की अनुमित है
3 िरज़åडर् 
4 वायिरगं तु्रिट 1 = तु्रिटयɉ का पता लगा (A/B वायर संभवतः आपस मɅ बदल गई हɇ)
5 पैिरटी तु्रिट 1 = तु्रटी का पता चला: मानदंड 58.04 और  की जांच करɅ 58.05
6 बॉड रेट तु्रिट 1 = तु्रटी का पता चला: मानदंड 58.05 और  की जांच करɅ 58.04
7 कोई बस गितिविध नहीं 1 = िपछले 5 सेकंड के दौरान प्राÜत 0 बाईट 
8 कोई पैकेट नहीं 1 = िपछले 5 सेकंड के दौरान 0 पैकेट (िकसी भी उपकरण के िलए 

संबोिधत) का पता चला 
9 नॉइज़ या एड्रिेसगं तु्रिट 1 = तु्रिटयɉ का पता चला (हèतक्षेप, या समान एड्रसे वाला अÛय 

उपकरण ऑन लाइन)
10 संचार हािन 1 = ड्राइव के िलए संबोिधत 0 पैकेट टाइमआउट (58.16) के भीतर 

प्राÜत हुए 
11 CW/Ref हािन 1 = टाइमआउट (58.16) के भीतर कोई िनयंत्रण शÞद या रेफरɅस प्राÜत 

नहीं हुआ 
12 सिक्रय नहीं 1 = सिक्रय नहीं। EFB सिक्रय चैनल नहीं है। केवल अितिरक्त संचार 

िनयंत्रण मɅ प्रयुक्त।
13 प्रोटोकॉल 1 1 = प्रोटोकॉल पर िनभर्र िèथितयɉ के िलए प्रयुक्त। प्रोटोकॉल दèतावेज़ 

देखɅ। 
14 प्रोटोकॉल 2 िबट 13 देखɅ।
15 आतंिरक तु्रिट 1 = आतंिरक तु्रटी। ड्राइव सॉÝटवेयर से संचार के साथ समèया।
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58.12 CRC तु्रिटयाँ ड्राइव ɮवारा प्राÜत CRC तु्रटी वाले पैकेटɉ की िगनती दशार्ता है। 
बढ़ती हुई िगनती बस पर हèतक्षेप का संकेत देती है।
रीसेट को 3 सेकंड से अिधक के िलए नीचे रख िनयंत्रण पैनल से 
रीसेट िकया जा सकता है।

-

0...4294967295 CRC तु्रिटयɉ की संख्या। 1 = 1
58.14 संचार हािन एक्शन ड्राइव ɮवारा EFB संचार ब्रेक के प्रित प्रितिक्रया की िविध का चयन 

करता है।
इस मानदंड मɅ बदलाव िनयंत्रण यूिनट रीबूट होने या मानदंड 58.06 
संचार िनयंत्रण (सेिटगं्स िरफे्रश करɅ) ɮवारा नई सेिटगं माÛय करने 
के बाद प्रभाव लेते हɇ।
मानदंड 58.15 संचार टूटा मोड और 58.16 संचार हािन समय भी 
देखɅ।

फॉãट

कोई कायर्वाही नहीं कोई कायर्वाही नहीं की गई (िनगरानी अक्षम)। 0
फॉãट ड्राइव ɮवारा संचार हािन पर िनगरानी रखी जाती है जब वतर्मान मɅ 

सिक्रय िनयंत्रण èथान पर EFB से शुǾ करɅ/बंद करɅ कमांड की 
अपेक्षा की जाती है। ड्राइव 6681 EFB संचार हािन पर िट्रप कर 
जाती है यिद वतर्मान मɅ सिक्रय िनयंत्रण èथान मɅ िनयंत्रण EFB से 
अपेिक्षत हो या रेफरɅस EFB से आ रही हो, और संचार की हािन हो 
जाए।

1

अंितम गित ड्राइव A7CE EFB संचार हािन चेतावनी उ×पÛन करती है और 
ड्राइव की गित को उस èतर तक िèथर कर देती है जहां वह 
संचालन कर रही थी। गित का िनधार्रण 850 ms लो-पास 
िफãटिरंग के प्रयोग से वाèतिवक गित के आधार पर िकया जाता 
है। ऐसा तब होता है यिद िनयंत्रण या रेफरɅस EFB से अपेिक्षत हो।

चेतावनी! सुिनिæचत करɅ िक संचार मɅ ब्रेक के मामले मɅ 
संचालन जारी रखना सुरिक्षत हो।

2

गित रेफरɅस सुरिक्षत A7CE EFB संचार हािन ड्राइव एक चेतावनी उ×पÛन करती है और 
मानदंड 22.41 गित रेफरɅस सुरिक्षत ɮवारा पिरभािषत गित पर गित 
सेट करती है (या 28.41 फ्रीक्वɅसी रेफरɅस सुरिक्षत जब आविृƣ 
रेफरɅस का प्रयोग िकया जा रहा हो)। ऐसा तब होता है यिद िनयंत्रण 
या रेफरɅस EFB से अपेिक्षत हो।

चेतावनी! सुिनिæचत करɅ िक संचार मɅ ब्रेक के मामले मɅ 
संचालन जारी रखना सुरिक्षत हो। 

3

हमशेा फॉãट ड्राइव ɮवारा लगातार संचार हािन के िलए िनगरानी की जाती है। 
ड्राइव 6681 EFB संचार हािन पर िट्रप कर जाती है। ऐसा तब भी 
होता है जब ड्राइव िनयंत्रण èथान मɅ हो जहां EFB èटाटर्/èटॉप या 
रेफरɅस का प्रयोग नहीं िकया जा रहा हो।

4

चेतावनी ड्राइव एक A7CE EFB संचार हािन चेतावनी उ×पÛन करती है। 
ऐसा तब भी होता है जब EFB से िकसी िनयतं्रण की अपके्षा नहीं 
की जाती है।

चेतावनी! सुिनिæचत करɅ िक संचार मɅ ब्रेक के मामले मɅ 
संचालन जारी रखना सुरिक्षत हो। 

5

58.15 संचार टूटा मोड पिरभािषत करता है संदेश का कौन सा प्रकार EFB संचार हािन का 
पता लगाने के िलए टाइमआउट काउंटर को रीसेट करता है।
इस मानदंड मɅ बदलाव िनयंत्रण यूिनट रीबूट होने या मानदंड 58.06 
संचार िनयंत्रण (सेिटगं्स िरफे्रश करɅ) ɮवारा नई सेिटगं माÛय करने 
के बाद प्रभाव लेते हɇ।
मानदंड 58.14 संचार हािन एक्शन और 58.16 संचार हािन समय 
भी देखɅ।

Cw / Ref1 / 
Ref2

कोई भी संदेश ड्राइव को संबोिधत करने वाला कोई संदेश टाइमआउट को रीसेट 
करता है।

1

Cw / Ref1 / Ref2 िनयंत्रण शÞद ɮवारा िलखा जाना या रेफरɅस टाइमआउट को रीसेट 
करती है।

2

संख्या नाम/मान िववरण Def/FbEq16
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58.16 संचार हािन समय EFB संचार के िलए टाइमआउट सेट करता है। यिद संचार मɅ 
टाइमआउट से अिधक समय के िलए ब्रेक हो, तो मानदंड 58.14 
संचार हािन एक्शन ɮवारा बताई गई कायर्वाही की जाती है।
इस मानदंड मɅ बदलाव िनयंत्रण यूिनट रीबूट होने या मानदंड 58.06 
संचार िनयंत्रण (सेिटगं्स िरफे्रश करɅ) ɮवारा नई सेिटगं माÛय करने 
के बाद प्रभाव लेते हɇ।
मानदंड 58.15 संचार टूटा मोड भी देखɅ।

3.0 s

0.0...6000.0 s EFB संचार टाइमआउट। 1 = 1
58.17 ट्रांसिमट मɅ देरी प्रोटोकॉल ɮवारा लगाए गए िकसी िनिæचत िवलंब के अितिरक्त 

Ûयूनतम प्रितिक्रया िवलंब को पिरभािषत करता है।
इस मानदंड मɅ बदलाव िनयंत्रण यूिनट रीबूट होने या मानदंड 58.06 
संचार िनयंत्रण (सेिटगं्स िरफे्रश करɅ) ɮवारा नई सेिटगं माÛय करने 
के बाद प्रभाव लेते हɇ।

0 ms

0...65535 ms Ûयूनतम प्रितिक्रया िवलंब। 1 = 1
58.18 EFB कंट्रोल शÞद ड्राइव ɮवारा Modbus िनयंत्रक को भेजे गए कÍचे (असंशोिधत) 

िèथित शÞद को दशार्ता है। िडबग करने के उɮदेæय के िलए।
यह मानदंड रीड-ओनली है।

-

0000h...FFFFh ड्राइव से Modbus कंट्रोलर ɮवारा िनयंत्रण शÞद भेजा जाता है। 1 = 1
58.19 EFB èटेटस शÞद िडबग के उɮदेæय के िलए कÍचे (असंशोिधत) िèथित शÞद को 

दशार्ता है।
यह मानदंड रीड-ओनली है।

-

0000h...FFFFh Modbus िनयंत्रक को ड्राइव ɮवारा भेजा गया िèथित शÞद। 1 = 1
58.25 कंट्रोल प्रोफाइल प्रोटोकॉल ɮवारा प्रयुक्त संचार प्रोफाइल को पिरभािषत करता है।

इस मानदंड मɅ बदलाव िनयंत्रण यूिनट रीबूट होने या मानदंड 58.06 
संचार िनयंत्रण (सेिटगं्स िरफे्रश करɅ) ɮवारा नई सेिटगं माÛय करने 
के बाद प्रभाव लेते हɇ।

ABB ड्राइåस

ABB ड्राइåस ABB ड्राइव िनयंत्रण प्रोफाइल (16-िबट िनयंत्रण शÞद के साथ) 0
DCU प्रोफाइल DCU िनयंत्रण प्रोफाइल (16 या 32-िबट िनयंत्रण शÞद के साथ) 5

58.26 EFB रेफरɅस1 टाइप एàबेडडे फीãडबस इंटरफेस के माÚयम से प्राÜत रेफरɅस 1 के टाइप 
और èकेिलगं का चयन करता है। 
èकेãड रेफरɅस 03.09 EFB रेफरɅस 1 ɮवारा दशार्या जाता है।

गित या 
आविृƣ

गित या आविृƣ वतर्मान मɅ सिक्रय ऑपरेशन मोड के अनुसार टाइप और èकेिलगं का 
चयन èवचािलत Ǿप से िनàन प्रकार से िकया जाता है। 

0

पारदशीर् कोई èकेिलगं लागू नहीं की गई है। 1
सामाÛय िबना िविशçट यूिनट के सामाÛय रेफरɅस। èकेिलगं: 1 = 100. 2
टॉकर् टॉकर्  आविृƣ: èकेिलगं मानदंड 46.03 टॉकर्  èकेिलगं ɮवारा 

पिरभािषत की जाती है।
3

गित गित िरŉɅ स èकेिलगं मानदंड 46.01 गित èकेिलगं ɮवारा पिरभािषत 
की जाती है।

4

आविृƣ आविृƣ िरŉɅ स èकेिलगं मानदंड 46.02 फ्रीक्वɅसी èकेिलगं ɮवारा 
पिरभािषत की जाती है।

5

58.27 EFB रेफरɅस2 टाइप एàबेडडे फीãडबस इंटरफेस के माÚयम से प्राÜत रेफरɅस 2 के
टाइप और èकेिलगं का चयन करता है। मानदंड चयन के िलए, 
58.26 EFB रेफरɅस1 टाइपदेखɅ।
èकेãड रेफरɅस 03.10 EFB रेफरɅस 2 ɮवारा दशार्या जाता है।

टॉकर्

संख्या नाम/मान िववरण Def/FbEq16

ऑपरेशन मोड
 (मानदंड  19.01 देखɅ)

रेफरɅस 1 टाइप

गित िनयंत्रण गित
टॉकर्  िनयंत्रण गित
िŉक्वɅसी कंट्रोल आविृƣ
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58.28 EFB act1 टाइप वाèतिवक मान 1 के टाइप का चयन करता है। गित या 
आविृƣ

गित या आविृƣ वतर्मान मɅ सिक्रय ऑपरेशन मोड के अनुसार टाइप और èकेिलगं का 
चयन èवचािलत Ǿप से िनàन प्रकार से िकया जाता है।

0

पारदशीर् कोई èकेिलगं लागू नहीं की गई है। 1
सामाÛय िबना िविशçट यूिनट के सामाÛय रेफरɅस। èकेिलगं: 1 = 100. 2
टॉकर् èकेिलगं मानदंड 46.03 टॉकर्  èकेिलगं ɮवारा पिरभािषत की जाती 

है।
3

िरज़åडर् 3
गित èकेिलगं मानदंड 46.01 गित èकेिलगं ɮवारा पिरभािषत की जाती 

है।
4

आविृƣ èकेिलगं मानदंड 46.02 फ्रीक्वɅसी èकेिलगं ɮवारा पिरभािषत की 
जाती है।

5

58.29 EFB act2 टाइप वाèतिवक मान 2 के टाइप का चयन करता है।
चयन के िलए, मानदंड 58.28 EFB act1 टाइप देखɅ।

पारदशीर्

58.31 EFB act1 पारदशीर् 
सोसर्

जब मानदंड 58.28 EFB act1 टाइप को पारदशीर् पर सेट िकया 
जाता है तो वाèतिवक मान 1 के İोत का चयन करता है।

चयिनत नहीं

चयिनत नहीं कोई नहीं. 0
अÛय İोत चयन (शÞद और संिक्षÜत नाम पçृठ 120पर  देखɅ). -

58.32 EFB act2 पारदशीर् 
सोसर्

जब मानदंड 58.29 EFB act2 टाइप को पारदशीर् पर सेट िकया 
जाता है तो वाèतिवक मान 2 के İोत का चयन करता है।

अÛय (मानदंड 
01.07 मोटर 
करंट)

चयिनत नहीं कोई नहीं. 0
अÛय İोत चयन (शÞद और संिक्षÜत नाम पçृठ 120पर  देखɅ). -

58.33 एड्रिेसगं मोड 400001...465536 (100...65535) Modbus रिजèटर रɅज मɅ 
मानदंडɉ और होिãडगं रिजèटरɉ के बीच मैिपगं को पिरभािषत करता 
है।
इस मानदंड मɅ बदलाव िनयंत्रण यूिनट रीबूट होने या मानदंड 58.06 
संचार िनयंत्रण (सेिटगं्स िरफे्रश करɅ) ɮवारा नई सेिटगं माÛय करने 
के बाद प्रभाव लेते हɇ।

मोड 0

मोड 0 16-िबट मान (समूह 1...99, इंडके्स 1...99):
रिजèटर एड्रसे = 400000 + 100 × मानदंड समूह + मानदंड 
इंडके्स। उदाहरण के िलए, मानदंड 22.80 का प्रितिचत्रण रिजèटर 
400000 + 2200 + 80 = 402280 से िकया जाएगा।
32-िबट मान (समूह 1...99, इंडके्स 1...99):
रिजèटर एड्रसे = 420000 + 200 × मानदंड समूह + 2 x मानदंड 
इंडके्स। उदाहरण के िलए, मानदंड 22.80 का प्रितिचत्रण रिजèटर 
420000 + 4400 + 160 = 424560 से िकया जाएगा।

0

मोड 1 16-िबट मान (समूह 1...255, इंडके्स 1...255):
रिजèटर एड्रसे = 400000 + 256 × मानदंड समूह + मानदंड 
इंडके्स। उदाहरण के िलए, मानदंड 22.80 का प्रितिचत्रण रिजèटर 
400000 + 5632 + 80 = 405712 से िकया जाएगा।

1

मोड 2 32-िबट मान (समूह 1...127, इंडके्स 1...255):
रिजèटर एड्रसे = 400000 + 512 × मानदंड समूह + 2 x मानदंड 
इंडके्स। उदाहरण के िलए, मानदंड 22.80 का प्रितिचत्रण रिजèटर 
400000 + 11264 + 160 = 411424 से िकया जाएगा।

2

संख्या नाम/मान िववरण Def/FbEq16

ऑपरेशन मोड
 (मानदंड  19.01 देखɅ)

वाèतिवक 1 टाइप

गित िनयंत्रण गित
टॉकर्  िनयंत्रण गित
िŉक्वɅसी कंट्रोल आविृƣ
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58.34 शÞद क्रम चयन करता है िकस क्रम मɅ 32-िबट मानदंडɉ के 16-िबट रिजèटर 
èथानांतिरक िकए जाए।ं
प्र×येक रिजèटर के िलए, पहली बाईट मɅ उÍच क्रम वाली बाईट और 
दसूरी बाईट मɅ िनचले क्रम वाली बाईट शािमल होती है।
इस मानदंड मɅ बदलाव िनयतं्रण यूिनट रीबूट होने या मानदंड 58.06 
संचार िनयंत्रण (सेिटगं्स िरफे्रश करɅ) ɮवारा नई सेिटगं माÛय करने 
के बाद प्रभाव लेते हɇ।

िनàन-उÍच

उÍच-िनàन पहले रिजèटर मɅ उÍच क्रम वाला शÞद, दसूरे मɅ िनचले क्रम वाला 
शÞद शािमल होता है।

0

िनàन-उÍच पहले रिजèटर मɅ िनचले क्रम वाला शÞद, दसूरे मɅ उÍच क्रम वाला 
शÞद शािमल होता है।

1

58.101 डटेा I/O 1 ड्राइव मɅ उस एड्रसे को पिरभािषत करता है िजसका प्रयोग Modbus 
माèटर ɮवारा िकया जाता है जब वह Modbus रिजèटर 1 
(400001) के अनुǾप रिजèटर एड्रसे से पढ़ता है या उसमɅ िलखता 
है। 
माèटर ɮवारा डटेा (इनपुट या आउटपुट) के टाइप को पिरभािषत 
िकया जाता है। मान दो 16-िबट शÞद वाली Modbus मɅ भेजा 
जाता है। यिद मान 16-िबट है, तो उसे LSW (सबसे कम मह×वपूणर् 
शÞद) मɅ भेजा जाता है। यिद मान 32-िबट है, तो आगे के मानदंड 
को भी इसके िलए आरिक्षत िकया जाता है और उसे कोई नहीं पर 
सेट िकया जाना चािहए।

CW 16िबट

कोई नहीं कोई प्रितिचत्रण नहीं, रिजèटर हमेशा शूÛय रहता है। 0
CW 16िबट ABB ड्राइåस प्रोफाइल: 16-िबट ABB ड्राइव िनयंत्रण शÞद; DCU 

प्रोफाइल: DCU िनयंत्रण शÞद के िनचले 16 िबट
1

Ref1 16bit रेफरɅस REF1 (16 िबट) 2
Ref2 16bit रेफरɅस REF2 (16 िबट) 3
SW 16bit ABB ड्राइåस प्रोफाइल: 16-िबट ABB ड्राइव िèथित शÞद; DCU 

प्रोफाइल: DCU िèथित शÞद के िनचले 16 िबट
4

Act1 16bit वाèतिवक मान ACT1 (16 िबट) 5
Act2 16bit वाèतिवक मान ACT2 (16 िबट) 6
िरज़åडर् 7...10
CW 32िबट िनयंत्रण शÞद (32 िबट) 11
Ref1 32िबट रेफरɅस REF1 (32 िबट) 12
Ref2 32bit रेफरɅस REF2 (32 िबट) 13
SW 32िबट िèथित शÞद (32 िबट) 14
Act1 32िबट वाèतिवक मान ACT1 (32 िबट) 15
Act2 32िबट वाèतिवक मान ACT2 (32 िबट) 16
िरज़åडर् 17...20
CW2 16िबट ABB ड्राइåस प्रोफाइल: प्रयुक्त नहीं; DCU प्रोफाइल: DCU िनयंत्रण 

शÞद के ऊपरी 16 िबट
21

SW2 16िबट ABB ड्राइåस प्रोफाइल: प्रयुक्त नहीं / हमेशा शूÛय; DCU प्रोफाइल: 
DCU िèथित शÞद के ऊपरी 16 िबट

24

िरज़åडर् 25...30
RO/DIO कंट्रोल शÞद मानदंड 10.99 RO/DIO कंट्रोल शÞद. 31
AO1 डटेा èटोरेज मानदंड 13.91 AO1 डटेा èटोरेज. 32
AO2 डटेा èटोरेज मानदंड 13.92 AO2 डटेा èटोरेज. 33
िरज़åडर् 34...39
फीडबैक डटेा संग्रह मानदंड 40.91 फीडबैक डटेा संग्रह. 40

संख्या नाम/मान िववरण Def/FbEq16
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सेटÜवॉइंट डटेा संग्रह मानदंड 40.92 सेटÜवॉइंट डटेा संग्रह. 41
अÛय İोत चयन (शÞद और संिक्षÜत नाम पçृठ 120पर  देखɅ). -

58.102 डटेा I/O 2 ड्राइव मɅ उस एड्रसे को पिरभािषत करता है िजसका प्रयोग Modbus 
माèटर ɮवारा िकया जाता है जब वह रिजèटर एड्रसे 400002 से 
पढ़ता है या उसमɅ िलखता है।
चयन के िलए, मानदंड 58.101 डटेा I/O 1 देखɅ।

Ref1 16bit

58.103 डटेा I/O 3 ड्राइव मɅ उस एड्रसे को पिरभािषत करता है िजसका प्रयोग Modbus 
माèटर ɮवारा िकया जाता है जब वह रिजèटर एड्रसे 400003 से 
पढ़ता है या उसमɅ िलखता है।
चयन के िलए, मानदंड 58.101 डटेा I/O 1 देखɅ।

Ref2 16bit

58.104 डटेा I/O 4 ड्राइव मɅ उस एड्रसे को पिरभािषत करता है िजसका प्रयोग Modbus 
माèटर ɮवारा िकया जाता है जब वह रिजèटर एड्रसे 400004 से 
पढ़ता है या उसमɅ िलखता है।
चयन के िलए, मानदंड 58.101 डटेा I/O 1 देखɅ।

SW 16bit

58.105 डटेा I/O 5 ड्राइव मɅ उस एड्रसे को पिरभािषत करता है िजसका प्रयोग Modbus 
माèटर ɮवारा िकया जाता है जब वह रिजèटर एड्रसे 400005 से 
पढ़ता है या उसमɅ िलखता है।
चयन के िलए, मानदंड 58.101 डटेा I/O 1 देखɅ।

Act1 16bit

58.106 डटेा I/O 6 ड्राइव मɅ उस एड्रसे को पिरभािषत करता है िजसका प्रयोग Modbus 
माèटर ɮवारा िकया जाता है जब वह रिजèटर एड्रसे 400006 से 
पढ़ता है या उसमɅ िलखता है।
चयन के िलए, मानदंड 58.101 डटेा I/O 1 देखɅ।

Act2 16bit

58.107 डटेा I/O 7 Modbus रिजèटर एड्रसे 400007 के िलए मानदंड चयनकतार्।
चयन के िलए, मानदंड 58.101 डटेा I/O 1 देखɅ।

कोई नहीं

... ... ... ...
58.114 डटेा I/O 14 Modbus रिजèटर एड्रसे 400014 के िलए मानदंड चयनकतार्।

चयन के िलए, मानदंड 58.101 डटेा I/O 1 देखɅ।
कोई नहीं

7070 ओवरराइड ओवरराइड फंक्शन, ओवरराइड सिक्रयण िसग्नल और ओवरराइड 
गित/आविृƣ सक्षम/अक्षम करना।

70.01 ओवरराइड èटेटस ओवरराइड िèथित दशार्ता है।
यह मानदंड रीड-ओनली है।

0b0000

0b0000...0b1111 1=1
70.02 सक्षम ओवरराइड करɅ ओवरराइड फंक्शन सक्षम करता है। बंद

बंद ओवरराइड अक्षम है। 0
चालू ओवरराइड सक्षम है। 1

70.03 एिक्टवेशन सोसर् 
ओवरराइड करɅ

ओवरराइड सिक्रयण के İोत का चयन करता है।
İोत का मान 0 ओवरराइड को िनिçक्रय करता है।
İोत का मान 1 ओवरराइड को सिक्रय करता है।

प्रयुक्त नहीं 
िकया गया

प्रयुक्त नहीं िकया 
गया

0. 0

संख्या नाम/मान िववरण Def/FbEq16

िबट नाम िववरण
0 ओवरराइड सक्षम 0 = ओवरराइड अक्षम है; 1 = ओवरराइड सक्षम है। 
1 ओवरराइड सिक्रय 0 = ओवरराइड िनिçक्रय है; 1 = ड्राइव सिक्रय है।
2 ओवरराइड िदशा आगे की 

और है
0 = ओवरराइड िदशा फॉरवडर् नहीं है; 1 = ओवरराइड िदशा फॉरवडर् है।

3 ओवरराइड िदशा पीछे की 
और है

0 = ओवरराइड िदशा िरवसर् नहीं है; 1 = ओवरराइड िदशा िरवसर् है।

4...15 िरज़åडर्
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प्रयुक्त 1. 1
DI1 िडिजटल इनपुट DI1 (10.02 DI िवलंिबत िèथित ,िबट 0)। 2
DI2 िडिजटल इनपुट DI2 (10.02 DI िवलंिबत िèथित, िबट 1). 3
DI3 िडिजटल इनपुट DI3 (10.02 DI िवलंिबत िèथित, िबट 2). 4
DI4 िडिजटल इनपुट DI4 (10.02 DI िवलंिबत िèथित, िबट 3). 5
DI5 िडिजटल इनपुट DI5 (10.02 DI िवलंिबत िèथित, िबट 4). 6
DI6 िडिजटल इनपुट DI6 (10.02 DI िवलंिबत िèथित, िबट 5). 7
-DI1 िडिजटल इनपुट DI1 (10.02 DI िवलंिबत िèथित ,िबट 0)। 8
-DI2 िडिजटल इनपुट DI2 (10.02 DI िवलंिबत िèथित, िबट 1). 9
-DI3 िडिजटल इनपुट DI3 (10.02 DI िवलंिबत िèथित, िबट 2). 10
-DI4 िडिजटल इनपुट DI4 (10.02 DI िवलंिबत िèथित, िबट 3). 11
-DI5 िडिजटल इनपुट DI5 (10.02 DI िवलंिबत िèथित, िबट 4). 12
-DI6 िडिजटल इनपुट DI6 (10.02 DI िवलंिबत िèथित, िबट 5). 13
अÛय [िबट] İोत चयन (शÞद और संिक्षÜत नाम पçृठ 120 पर  देखɅ). -

70.04 ओवरराइड का रेफरɅस 
सोसर्

ओवरराइड मोड मɅ प्रयुक्त गित के िलए İोत का चयन करता है। आविृƣ 
ओवरराइड करɅ

आविृƣ ओवरराइड करɅ मानदंड 70.06 ओवरराइड फ्रीक्वɅसी का प्रयोग रेफरɅस के Ǿप मɅ 
िकया जाता है।

3

प्रोसेस PID प्रोसेस PID सेट 1 (40.96) के आउटपुट का प्रयोग रेफरɅस के Ǿप 
मɅ िकया जाता है।

6

70.05 ओवरराइड की िदशा ओवरराइड मोटर मɅ प्रयुक्त मोटर िदशा के İोत का चयन करता है। फॉरवडर्
फॉरवडर् िदशा फॉरवडर् है। 0
िरवसर् िदशा िरवसर् है। 1
DI1 िडिजटल इनपुट DI1 (10.02 DI िवलंिबत िèथित ,िबट 0)। 2
DI2 िडिजटल इनपुट DI2 (10.02 DI िवलंिबत िèथित, िबट 1). 3
DI3 िडिजटल इनपुट DI3 (10.02 DI िवलंिबत िèथित, िबट 2). 4
DI4 िडिजटल इनपुट DI4 (10.02 DI िवलंिबत िèथित, िबट 3). 5
DI5 िडिजटल इनपुट DI5 (10.02 DI िवलंिबत िèथित, िबट 4). 6
DI6 िडिजटल इनपुट DI6 (10.02 DI िवलंिबत िèथित, िबट 5). 7
-DI1 िडिजटल इनपुट DI1 (10.02 DI िवलंिबत िèथित ,िबट 0)। 8
-DI2 िडिजटल इनपुट DI2 (10.02 DI िवलंिबत िèथित, िबट 1). 9
-DI3 िडिजटल इनपुट DI3 (10.02 DI िवलंिबत िèथित, िबट 2). 10
-DI4 िडिजटल इनपुट DI4 (10.02 DI िवलंिबत िèथित, िबट 3). 11
-DI5 िडिजटल इनपुट DI5 (10.02 DI िवलंिबत िèथित, िबट 4). 12
-DI6 िडिजटल इनपुट DI6 (10.02 DI िवलंिबत िèथित, िबट 5). 13
अÛय [िबट] İोत चयन (शÞद और संिक्षÜत नाम पçृठ 120 पर  देखɅ). -

70.06 ओवरराइड फ्रीक्वɅसी ओवरराइड मोड मɅ रेफरɅस के Ǿप मɅ प्रयकु्त आविृƣ को पिरभािषत 
करता है यिद 70.04 ओवरराइड का रेफरɅस सोसर् को आविृƣ 
ओवरराइड करɅ पर सेट िकया जाता है और ड्राइव आविृƣ मोड मɅ हो।

0.0 Hz

-
500.0...500.0.0 Hz

आविृƣ ओवरराइड करɅ 1 = 1 Hz

संख्या नाम/मान िववरण Def/FbEq16
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717676 PFC कॉनिफगरेशन PFC (पàप और फैन िनयंत्रण) और ऑटोचɅज कॉिÛफ़गरेशन 
मानदंड। पçृठ 89 पर अनुभाग पंप और फ़ैन कंट्रोल (PFC) मैक्रो 
भी देखɅ।

76.01 PFC èटेटस PFC मोटरɉ की चलोऊ/बंद िèथित दशार्ता है। PFC1, PFC2, 
PFC3 और PFC4 हमेशा PFC प्रणाली की 1...4th मोटर से संबधं 
रखते हɇ। यिद 76.74 ऑटोचɅज ऑक्ज़ीलरी PFC ऑिग्ज़ãयरी PFC  
को केवल ऑक्ज़ीलरी मोटर पर सेट िकया जाए, तो PFC1 ड्राइव से 
जुड़ी मोटर का प्रितिनिध×व करता है और PFC2 पहली ऑिग्ज़ãयरी 
मोटर का (प्रणाली की दसूरी मोटर)। यिद 76.74 को सभी मोटर पर 
सेट िकया जाए, तो PFC1 पहली मोटर है, PFC2 दसूरी। ऑटोचɅज 
कायर्क्षमता पर िनभर्र करते हुए ड्राइव को इनमɅ से िकसी एक मोटर 
से जोड़ा जा सकता है।

0b0000

0b0000...0b1111 PFC िरले आउटपुट की िèथित। 1 = 1
76.02 PFC िसèटम èटेटस टेक्èट Ǿप मɅ PFC प्रणाली की िèथित दशार्ता है। PFC प्रणाली का 

संिक्षÜत िववरण प्रदान करता है, उदाहरण के िलए यिद मानदंड को 
िनयंत्रण पैनल पर होम åयू पर जोड़ा जाए।

PFC अक्षम

PFC अक्षम - 0
PFC सक्षम (शुǾ 
नहीं िकया गया)

- 1

SPFC सक्षम (शुǾ 
नहीं िकया गया)

- 2

MPFC सक्षम - 3
अवैध कॉिÛफ़गरेशन - 4
PFC िनिçक्रय 
(èथानीय िनयंत्रण)

- 5

PFC िनिçक्रय (अवैध 
ऑपरेशन मोड)

- 6

ड्राइव मोटर इंटरलॉक - 7
सभी मोटर इंटरलॉक - 8
िनिçक्रय (ext1 
सिक्रय)

- 9

VSD के साथ चल 
रहा है

- 100

VSD + 1 Aux के 
साथ चल रहा है

- 101

VSD + 2 Aux के 
साथ चल रहा है

- 102

VSD + 3 Aux के 
साथ चल रहा है

- 103

Aux1 शǾु िकया जा 
रहा है

- 200

संख्या नाम/मान िववरण Def/FbEq16

िबट नाम मूãय
0 PFC 1 चालू 0 = बंद करɅ, 1 = शुǾ करɅ
1 PFC 2 चालू 0 = बंद करɅ, 1 = शुǾ करɅ
2 PFC 3 चालू 0 = बंद करɅ, 1 = शुǾ करɅ
3 PFC 4 चालू 0 = बंद करɅ, 1 = शुǾ करɅ
4...15 िरज़åडर्
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Aux2 को शुǾ िकया 
जा रहा है

- 201

Aux3 को शुǾ िकया 
जा रहा है

- 202

Aux1 बंद िकया जा 
रहा है

- 300

Aux2 को बंद िकया 
जा रहा है

- 301

Aux3 को बंद िकया 
जा रहा है

- 302

ऑटोचɅज सिक्रय - 400
शुǾ करने के िलए 
कोई ऑक्ज़ीलरी मोटर 
उपलÞध नहीं है

- 500

रेगुलेटर बाईपास 
सिक्रय

- 600

MPFC कनैक्शन 
ठीक है

- 700

PID èलीप - 800
PID èलीप बूèट - 801

76.11 पàप/फैन èटेटस 1 पàप या फैन 1 की िèथित दशार्ता है। 0b0000

0b0000...0b1111 पàप या फैन 1 की िèथित। 1 = 1
76.12 पàप/फैन èटेटस 2 पैरामीटर देखɅ 76.11 पàप/फैन èटेटस 1। -
76.13 पàप/फैन èटेटस 3 पैरामीटर देखɅ 76.11 पàप/फैन èटेटस 1। -
76.14 पàप/फैन èटेटस 4 पैरामीटर देखɅ 76.11 पàप/फैन èटेटस 1। -
76.21 PFC कॉनिफगरेशन मãटी-पàप/फैन िनयंत्रण (PFC) मोड का चयन करता है। बंद

बंद PFC अक्षम 0
PFC PFC सक्षम। ड्राइव ɮवारा एक बार मɅ एक पàप को िनयंित्रत िकया 

जाता है। शेष पàप डायरेक्ट-ऑन-लाइन पàप हɇ िजÛहɅ ड्राइव 
लॉिजक ɮवारा शुǾ और बंद िकया जाता है
आविृƣ (समूह  28 फ्रीक्वɅसी रेफरɅस चेन) / गित (समूह  22 गित 
रेफरɅस चयन) रेफरɅस को PID के Ǿप मɅ पिरभािषत िकया जाना 
चािहए तािक PFC कायर्क्षमता सही से काम कर सके। SPFC 
सक्षम। अिधक जानकारी के िलए, पंप और फ़ैन कंट्रोल (PFC) मैक्रो 
पçृठ89  पर देखɅ।

2

SPFC SPFC सक्षम। अिधक जानकारी के िलए,  सॉāट पंप और फैन 
कंट्रोल (SPFC) मैक्रो पçृठ95 पर   देखɅ।

3

76.25 मोटर की संख्या ड्राइव से सीधे जुड़ी मोटर सिहत एिÜलकेशन मɅ प्रयुक्त मोटरɉ की 
कुल संख्या।

1

संख्या नाम/मान िववरण Def/FbEq16

िबट नाम मूãय
0 तैयार 0 = गलत, 1 = सही
2 चल रहा है 0 = गलत, 1 = सही
5 PFC िनयंत्रण मɅ 0 = गलत, 1 = सही
1, 3, 4, 
6...10

िरज़åडर्

11 इंटरलॉक िकया 0 = गलत, 1 = सही
12...15 िरज़åडर्
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1...4 मोटरɉ की संख्या। 1 = 1
76.26 अनुमित प्राÜत मोटर 

की Ûयूनतम संख्या
एक साथ चल रही मोटरɉ की Ûयूनतम संख्या। 1

0...4 मोटरɉ की Ûयूनतम संख्या। 1 = 1
76.27 अनुमित प्राÜत मोटर 

की अिधकतम संख्या
एक साथ चल रही मोटरɉ की अिधकतम संख्या। 1

1...4 मोटरɉ की अिधकतम संख्या। 1 = 1
76.30 चालू गित 1 पहले ऑिग्ज़ãयरी पàप के िलए èटाटर् गित (Hz/rpm) को 

पिरभािषत करता है। जैसे-जैसे मोटर गित या आविृƣ इस मानदंड 
ɮवारा पिरभािषत सीमा से आगे बढ़ती है, एक नया ऑिग्ज़ãयरी 
पàप शुǾ हो जाता है।
ऑिग्ज़ãयरी पàप की ǽकावट भरी èटाटर् से बचने के िलए, वैिरएबल 
èपीड पàप की गित मानदंड 76.55 शुǾ करने मɅ िवलंब ɮवारा 
पिरभािषत अविध के िलए èटाटर् गित से अिधक होनी चािहए। यिद 
गित èटाटर् गित से नीचे जाती है, तो ऑिग्ज़ãयरी पàप शुǾ नहीं 
होता है।
ऑिग्ज़ãयरी पàप शǾु करने के दौरान प्रोसेस पिरिèथितयɉ को 
कायम रखने के िलए, मानदंड 76.57 गित पकड़ना के साथ गित 
को पकड़ कर रखने वाले समय को पिरभािषत िकया जा सकता है। 
कुछ िवशेष प्रकार के पàप कम आविृƣयɉ के साथ सही मात्रा मɅ 
प्रवाह पैदा नहीं करते हɇ। गित पकड़ने के समय का प्रयोग 
ऑिग्ज़ãयरी पàप को तेज़ करने के िलए ज़Ǿरी समय की भरपाई 
करने के िलए िकया जा सकता है जहां वह प्रवाह पैदा करता हो। 

वेक्टर: 
1300 rpm; 
èकेलर 
48 Hz; 
58 Hz 
(95.20 b0) 

0...32767 rpm/Hz गित/आविृƣ 1 = 1 यूिनट
76.31 चालू गित 2 दसूरी ऑिग्ज़ãयरी मोटर के िलए èटाटर् गित (Hz/rpm) को 

पिरभािषत करता है। पैरामीटर देखɅ 76.31 चालू गित 1।
वेक्टर: 
1300 rpm; 
èकेलर 
48 Hz; 
58 Hz 
(95.20 b0)

76.32 चालू गित 3 तीसरी ऑिग्ज़ãयरी मोटर के िलए èटाटर् गित (Hz/rpm) को 
पिरभािषत करता है। पैरामीटर देखɅ 76.31 चालू गित 1।

वेक्टर: 
1300 rpm; 
èकेलर 
48 Hz; 
58 Hz 
(95.20 b0)

76.41 बंद गित 1 पहली ऑिग्ज़ãयरी मोटर के िलए èटॉप गित (Hz/rpm) को 
पिरभािषत करता है। जब ड्राइव से सीधे जुड़ी मोटर की गित इस 
मान से नीचे जाती है और एक ऑिग्ज़ãयरी मोटर चल रही है, तो 
मानदंड 76.56 बंद करने मɅ िवलंब ɮवारा पिरभािषत èटॉप िडले शुǾ 
हो जाता है। यिद èटॉप िडले के समाÜत होन ेपर गित उसी èतर पर 
हो या उससे कम हो, तो पहली ऑिग्ज़ãयरी मोटर बंद हो जाती है।
ऑिग्ज़ãयरी मोटर के बंद होने के बाद ड्राइव की चालू गित [चालू 
गित 1-बंद गित 1] से बढ़ जाती है।

वेक्टर: 
800 rpm; 
èकेलर 
25 Hz; 
30 Hz 
(95.20 b0)

0...32767 rpm/Hz गित/आविृƣ 1 = 1 यूिनट
76.42 बंद गित 2 दसूरी ऑिग्ज़ãयरी मोटर के िलए èटॉप गित (Hz/rpm) को 

पिरभािषत करता है। पैरामीटर देखɅ 76.31 बदं गित 1।
वेक्टर: 
800 rpm; 
èकेलर 
25 Hz; 
30 Hz 
(95.20 b0)
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76.43 बंद गित 3 तीसरी ऑिग्ज़ãयरी मोटर के िलए èटॉप गित (Hz/rpm) को 
पिरभािषत करता है। पैरामीटर देखɅ 76.31 बंद गित 1।

वेक्टर: 
800 rpm; 
èकेलर 
25 Hz; 
30 Hz 
(95.20 b0)

76.55 शुǾ करने मɅ िवलंब ऑिग्ज़ãयरी मोटरɉ के िलए èटाटर् िडले को पिरभािषत करता है। 
पैरामीटर देखɅ 76.31 चालू गित 1।

10.00 s

0.00...12600.00 s समय िवलंब। 1 = 1 s
76.56 बंद करने मɅ िवलंब ऑिग्ज़ãयरी मोटरɉ के िलए èटॉप िडले को पिरभािषत करता है। 

पैरामीटर देखɅ 76.31 बंद गित 1।
10.00 s

0.00...12600.00 s समय िवलंब। 1 = 1 s
76.57 गित पकड़ना ऑिग्ज़ãयरी मोटर िèवच-ऑन के िलए होãड टाइम। पैरामीटर देखɅ 

76.31 चालू गित 1।
0.00 s

0.00...1000.00 s समय। 1 = 1 s
76.58 गित रोके रखना ऑिग्ज़ãयरी मोटर िèवच-ऑफ़ के िलए होãड टाइम। पैरामीटर देखɅ 

76.31 बंद गित 1।
0.00 s

0.00...1000.00 s समय। 1 = 1 s
76.59 PFC कॉटें्रक्टर देरी उस मोटर के िलए èटाटर् िडले जो ड्राइव ɮवारा सीधे िनयंित्रत होती 

है। यह ऑिग्ज़ãयरी मोटरɉ के शुǾ होने को प्रभािवत नहीं करता है।
चेतावनी! यिद मोटर èटार-डãेटा èटाटर्र से लैस हो तो 
हमेशा िवलàब सेट होना चािहए। यह िवलàब èटाटर्र की 
समय की सेिटगं से लंबे समय का होना चािहए। ड्राइव के 

िरले आउटपुट ɮवारा मोटर िèवच ऑन होने के बाद, èटार=डãेटा 
èटाटर्र के पास इतना समय होना चािहए िक वह पहले èटार पर 
िèवच करे और िफर ड्राइव से मोटर के जुड़ने से पहले वापस डãेटा 
पर आए।

0.50 s

0.20...600.00 s समय िवलंब। 1 = 1 s
76.60 PFC रैàप 

एक्सेलरेशन समय
ड्राइव मोटर गित क्षितपिूतर् के िलए एक्सेलेरेशन समय को 
पिरभािषत करता है, जब ऑिग्ज़ãयरी मोटर को बंद िकया जाता है। 
इस रैàप समय का प्रयोग ऑटोचɅज होने के बाद ड्राइव मोटर को 
तेज़ करने के िलए भी िकया जाता है।
यह मानदंड रैàप-अप समय को सेकंड के Ǿप मɅ शÛूय से अिधकतम 
आविृƣ पर सेट करता है (िपछले रेफरɅस से नए रेफरɅस पर नहीं)।

1.00 s

0.00...1800.00 s समय। 1 = 1 s
76.61 PFC रैàप िडसेलरैशन 

समय
ड्राइव मोटर गित क्षितपूित र् के िलए डीसेलेरेशन समय को पिरभािषत 
करता है, जब ऑिग्ज़ãयरी मोटर को शुǾ िकया जाता है। इस रैàप 
समय का प्रयोग ऑटोचɅज होने के बाद ड्राइव मोटर को धीरे करने के 
िलए भी िकया जाता है।
यह मानदंड रैàप-अप समय को सेकंड के Ǿप मɅ अिधकतम से शूÛय 
आविृƣ पर सेट करता है (िपछले रेफरɅस से नए रेफरɅस पर नहीं)।

1.00 s

0.00...1800.00 s समय। 1 = 1 s
76.70 ऑटोचɅज ऑटोचɅज िट्रगर िकए जाने के तरीके को पिरभािषत करता है। 

एकसमान िघसाव को छोड़कर बाकी सभी मामलɉ मɅ, आरंभ करने 
का क्रम ऑटोचɅज के हर बार होने पर एक कदम आगे बढ़ा िदया 
जाता है। यिद आरंभ करने का क्रम शुǾ मɅ 1-2-3-4 है, तो पहले 
ऑटोचɅज के बाद यह क्रम होगा 2-3-4-1, आिद 
एकसमान िघसाव के िलए, आरंभ क्रम का िनधार्रण िकया जाएगा 
तािक सभी मोटरɉ का चालू रहने का समय पिरभािषत सीमा के 
भीतर रहे।
Úयान दɅ: ऑटोचɅज केवल तभी होता है जब ड्राइव की गित मानदंड 
76.73 ऑटोचɅज èतर ɮवारा पिरभािषत गित से नीचे हो।
पçृठ 91 पर अनुभाग ऑटोचɅज भी देखɅ।

चयिनत नहीं

संख्या नाम/मान िववरण Def/FbEq16



270   पैरामीटर

ACS 560 FW_HI.book  Page 270  Friday, December 8, 2017  2:15 PM
चयिनत नहीं ऑटोचɅज अक्षम है। 0
चयिनत ऊपर उठता िकनारा ऑटोचɅज को आरंभ करता है यिद ऑटोचɅज 

पिरिèथितयɉ का पालन िकया जाता हो।
1

DI1 िडिजटल इनपुट DI1, (10.02 DI िवलंिबत िèथित, िबट 0) के ऊपर 
उठते िकनारे ɮवारा िट्रगर िकया गया ऑटोचɅज।

2

DI2 िडिजटल इनपुट DI2 (10.02 DI िवलंिबत िèथित, िबट 1) के ऊपर 
उठते िकनारे ɮवारा िट्रगर िकया गया ऑटोचɅज।

3

DI3 िडिजटल इनपुट DI3 (10.02 DI िवलंिबत िèथित, िबट 2) के ऊपर 
उठते िकनारे ɮवारा िट्रगर िकया गया ऑटोचɅज।

4

DI4 िडिजटल इनपुट DI4 (10.02 DI िवलंिबत िèथित, िबट 3) के ऊपर 
उठते िकनारे ɮवारा िट्रगर िकया गया ऑटोचɅज।

5

DI5 िडिजटल इनपुट DI5 (10.02 DI िवलंिबत िèथित, िबट 4) के ऊपर 
उठते िकनारे ɮवारा िट्रगर िकया गया ऑटोचɅज।

6

DI6 िडिजटल इनपुट DI6 (10.02 DI िवलंिबत िèथित, िबट 5) के ऊपर 
उठते िकनारे ɮवारा िट्रगर िकया गया ऑटोचɅज।

7

टाइàड फंक्शन 1 समयबɮध फंक्शन 1 ɮवारा िट्रगर िकया गया ऑटोचɅज (34.01 
समयबɮध फंक्शÛस èटेटस की िबट 0 (पçृठ 211 देखɅ))।

8

टाइàड फंक्शन 2 समयबɮध फंक्शन 2 ɮवारा िट्रगर िकया गया ऑटोचɅज (34.01 
समयबɮध फंक्शÛस èटेटस की िबट 1 (पçृठ 211 देखɅ))।

9

टाइàड फंक्शन 3 समयबɮध फंक्शन 3 ɮवारा िट्रगर िकया गया ऑटोचɅज (34.01 
समयबɮध फंक्शÛस èटेटस की िबट 2 (पçृठ 211  देखɅ))।

10

िèथर अंतराल ऑटोचɅज तब पूरा होता है जब मानदंड 76.71 ऑटोचɅज अंतराल मɅ 
पिरभािषत अंतराल समाÜत हो चुका हो।

11

सभी बंद ऑटोचɅज तब परूा होता है जब सभी मोटरɅ बंद हो चुकी हɉ।
PID èलीप सुिवधा (मानदंड 40.43 सेट 1 èलीप लेवल ... 40.48 
सेट 1 वेक-अप देरी) का उपयोग ड्राइव को बंद करने के िलए िकया 
जाना चािहए जब प्रोसेस की मांग कम हो।

12

एकसमान िघसाव मोटरɉ का चालू रहने का समय ड्राइव ɮवारा संतुिलत िकया जाता है। 
जब मोटरɉ के बीच चालू रहने के समय के सबसे कम और सबसे 
Ïयादा चालू रहने के घंटɉ मɅ अंतर मानदंड 76.72 िघसाव का 
अिधकतम असंतुलन ɮवारा पिरभािषत समय से आगे बढ़ जाए, तो 
ऑटोचɅज होता है।
मोटरɉ के चालू रहने के घंटɉ को समूह 77 PFC रखरखाव और 
िनगरानी मɅ पाया जा सकता है।

13

अÛय [िबट] İोत चयन (शÞद और संिक्षÜत नाम पçृठ 120पर  देखɅ). -
76.71 ऑटोचɅज अंतराल उस अंतराल को िनिदर्çट करता है िजसका िèथर अंतराल  िक प्रयोग 

मानदंड 76.70 ऑटोचɅज की  सेिटगं मन िकया जाता है।
1.00 घंटा

0.00...42949672.9
5 h

समय। 1 = 1 h

76.72 िघसाव का अिधकतम 
असंतुलन

अिधकतम रगड़ असंतुलन, या िकसी भी मोटर के बीच चालू रहने के 
समय मɅ अंतर को िनिदर्çट करता है, िजसका प्रयोग एकसमान 
िघसाव मानदंड 76.70 ऑटोचɅज की  सेिटगं ɮवारा िकया जाता है।

10.00 घंटा

0.00...1000000.00
h

समय। 1 = 1 h

76.73 ऑटोचɅज èतर ऑटोचɅज होने के िलए ऊपरी गित सीमा। ऑटोचɅज तब होता है जब:
76.70 ऑटोचɅज मɅ पिरभािषत पिरिèथित पूरी होती है और,
ड्राइव मोटर 01.03 मोटर गित% की गित इस मानदंड मɅ 
पिरभािषत गित सीमा से नीचे हो।
Úयान दɅ: जब मान का चयन 0% के Ǿप मɅ िकया जाए, तो गित 
सीमा पर रोक को हटा िलया जाता है।

100.0%
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0.0...300.0% नॉिमनल गित के प्रितशत मɅ गित/आविृƣ या ड्राइव मोटर की 
आविृƣ।

1 = 1%

76.74 ऑटोचɅज ऑक्ज़ीलरी 
PFC

चयन करता है यिद ऑटोचɅज फंक्शन मɅ केवल ऑिग्ज़ãयरी मोटर 
शािमल हɇ या सभी मोटरɅ शािमल हɇ।

केवल 
ऑक्ज़ीलरी 
मोटर

सभी मोटर ऑटोचɅज मɅ ड्राइव से जुड़ी मोटर सिहत सभी मोटरɅ भाग लेती हɇ। 
ऑटोचɅज लॉिजक ड्राइव को मानदंड 76.70 ऑटोचɅज की सेिटगं के 
अनुसार प्र×येक मोटर से जोड़गेा।
Úयान दɅ: पहली मोटर (PFC1) के िलए भी उिचत हाडर्वेयर कांटेक्टर 
की आवæयकता होती है और PFC1 िकसी एक िरले आउटपुट İोत 
मानदंड मɅ पिरभािषत होना चािहए।

0

केवल ऑक्ज़ीलरी 
मोटर

केवल ऑिग्ज़ãयरी (डायरेक्ट-ऑन-लाइन) मोटरɅ ऑटोचɅज फंक्शन से 
प्रभािवत होती हɇ।
Úयान दɅ: PFC1 उस मोटर को संदिभर्त करती है जो िक ड्राइव से 
िफक्स हो और िजसका चयन िरले आउटपुट İोत के िकसी मानदंड 
मɅ नहीं िकया जाना चािहए। केवल ऑिग्ज़ãयरी मोटरɉ के आरंभ 
करने के क्रम को घुमाया जाएगा।

1

76.81 PFC 1 इंटरलॉक पिरभािषत करता है यिद PFC मोटर 1 को शुǾ िकया जा सकता है 
या नहीं। इंटरलॉक की गई PFC मोटर को शुǾ नहीं िकया जा 
सकता है।
0 = इंटरलॉक (उपलÞध नहीं), 1 = उपलÞध।

उपलÞध। PFC 
मोटर उपलÞध 
है

इंटरलॉक PFC मोटर 
उपयोग मɅ नहीं

PFC मोटर इंटरलॉक है और उपलÞध नहीं है। 0

उपलÞध। PFC मोटर 
उपलÞध है

PFC मोटर उपलÞध है। 1

DI1 िडिजटल इनपुट DI1 (10.02 DI िवलंिबत िèथित ,िबट 0)। 2
DI2 िडिजटल इनपुट DI2 (10.02 DI िवलंिबत िèथित, िबट 1). 3
DI3 िडिजटल इनपुट DI3 (10.02 DI िवलंिबत िèथित, िबट 2). 4
DI4 िडिजटल इनपुट DI4 (10.02 DI िवलंिबत िèथित, िबट 3). 5
DI5 िडिजटल इनपुट DI5 (10.02 DI िवलंिबत िèथित, िबट 4). 6
DI6 िडिजटल इनपुट DI6 (10.02 DI िवलंिबत िèथित, िबट 5). 7
टाइàड फंक्शन 1 34.01 समयबɮध फंक्शÛस èटेटस का िबट 0 (पçृठ 211 देखɅ). 8
टाइàड फंक्शन 2 34.01 समयबɮध फंक्शÛस èटेटस का िबट 1 (पçृठ 211 देखɅ). 9
टाइàड फंक्शन 3 34.01 समयबɮध फंक्शÛस èटेटस का िबट 2 (पçृठ 211 देखɅ). 10
अÛय [िबट] İोत चयन (शÞद और संिक्षÜत नाम पçृठ 120 पर  देखɅ). -

76.82 PFC इंटरलॉक 2 पैरामीटर देखɅ 76.82 PFC 1 इंटरलॉक। उपलÞध। PFC 
मोटर उपलÞध 
है

76.83 PFC इंटरलॉक 3 पैरामीटर देखɅ 76.82 PFC 1 इंटरलॉक। उपलÞध। PFC 
मोटर उपलÞध 
है

76.84 PFC इंटरलॉक 4 पैरामीटर देखɅ 76.82 PFC 1 इंटरलॉक। उपलÞध। PFC 
मोटर उपलÞध 
है

76.95 रेग्यूलेटर बाईपास 
िनयंत्रण

पिरभािषत करता है यिद डायरेक्ट-ऑन-लाइन पàप èवचािलत Ǿप 
से शुǾ और बंद िकए जाते हɇ।
इस सेिटगं का प्रयोग कम संख्या मɅ सɅसरɉ वाली एिÜलकेशनɉ और 
कम सटीकता वाली आवæयकताओं मɅ िकया जा सकता है।

अक्षम करɅ

अक्षम करɅ èवचािलत Ǿप से आरंभ करना और बंद करना अक्षम है। 0

संख्या नाम/मान िववरण Def/FbEq16



272   पैरामीटर

ACS 560 FW_HI.book  Page 272  Friday, December 8, 2017  2:15 PM
सक्षम करɅ èवचािलत Ǿप से आरंभ करना और बंद करना सक्षम है। 1
अÛय [िबट] İोत चयन (शÞद और संिक्षÜत नाम पçृठ 120पर  देखɅ). -

7777 PFC रखरखाव और 
िनगरानी

PFC (पàप और फैन िनयंत्रण) रखरखाव और िनगरानी मानदंड।

77.10 रनटाइम बदलाव 77.11 पàप/फैन 1 चालू समय ... 77.14 पàप/फैन 4 चालू समय 
की रीसेट, या èवेिÍछत सेिटगं को सक्षम करता है।

पूरा िकया

पूरा िकया यह मानदंड èवचािलत Ǿप से इस मान पर वापस लौट आ जाता है। 0
कोई भी PFC रन 
टाइम सेट करɅ

77.11 पàप/फैन 1 चालू समय ... 77.14 पàप/फैन 4 चालू समय 
की सेिटगं को èवेिÍछत मान पर सक्षम करता है।

1

PFC1 रन टाइम 
िरसेट करɅ

मानदंड 77.11 पàप/फैन 1 चालू समय रीसेट करता है। 2

PFC2 रन टाइम 
िरसेट करɅ

मानदंड 77.12 पàप/फैन 2 चालू समय रीसेट करता है। 3

PFC3 रन टाइम 
िरसेट करɅ

मानदंड 77.13 पàप/फैन 3 चालू समय रीसेट करता है। 4

PFC4 रन टाइम 
िरसेट करɅ

मानदंड 77.14 पàप/फैन 4 चालू समय रीसेट करता है। 5

77.11 पàप/फैन 1 चालू 
समय

पàप/फैन 1 के चलने के समय का काउंटर। मानदंड 77.10 
पàप/फैन 1 चालू समय ɮवारा सेट या रीसेट िकया जा सकता है।

0.00 घंटा

0.00...42949672.9
5 h

समय 1 = 1 h

77.12 पàप/फैन 2 चालू 
समय

पैरामीटर देखɅ 77.11 पàप/फैन 1 चालू समय। 0.00 घंटा

77.13 पàप/फैन 3 चालू 
समय

पैरामीटर देखɅ 77.11 पàप/फैन 1 चालू समय। 0.00 घंटा

77.14 पàप/फैन 4 चालू 
समय

पैरामीटर देखɅ 77.11 पàप/फैन 1 चालू समय। 0.00 घंटा

809595 HW कॉनिफगरेशन िविभÛन हाडर्वेयर संबंिधत सेिटगं।
95.01 सÜलाई वोãटेज सÜलाई वोãटेज सीमा का चयन करता है। इस मानदंड का प्रयोग 

ड्राइव ɮवारा सÜलाई नेटवकर्  की नॉिमनल वोãटेज के िनधार्रण मɅ 
िकया जाता है। यह मानदंड करंट रेिटगं और ड्राइव के DC वोãटेज 
िनयंत्रण कायɟ (िट्रप और ब्रेक चॉपर सिक्रयण सीमाएं) को भी 
प्रभािवत करता है।

चेतावनी! गलत सेिटगं मोटर को अिनयंित्रत Ǿप से जãदी 
चलने, या ब्रेक चॉपर या रिज़èटर को ओवरलोड करने का 
कारण बन सकती है।

Úयान दɅ: िदखाए गए चयन ड्राइव के हाडर्वेयर पर िनभर्र करते हɇ। 
यिद केवल संबंिधत ड्राइव के िलए वोãटेज की एक सीमा वैध हो, तो 
उसका चयन िडफ़ॉãट Ǿप से िकया जाता है।

ऑटोमैिटक/चय
िनत नहीं

ऑटोमैिटक/चयिनत 
नहीं

िकसी वोãटेज सीमा का चयन नहीं िकया गया। ड्राइव सीमा के 
चयन से पहले मॉɬयूलेट करना आरंभ नहीं करेगी, जब तक िक 
मानदंड 95.02 अडिेÜटव वोãटेज सीमा सक्षम करɅ पर सेट नहीं हो 
जाता, और ऐसे मɅ ड्राइव èवयं ही सÜलाई वोãटेज का अनुमान लगा 
लेती है।

0

380...415 V 380...415 V 2
440...480 V 440...480 V 3

संख्या नाम/मान िववरण Def/FbEq16
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95.02 अडिेÜटव वोãटेज 
सीमा

अनुकूली वोãटेज सीमाओं को सक्षम करता है।
अनुकूली वोãटेज सीमाओं का प्रयोग िकया जा सकता है यिद, 
उदाहरण के िलए, DC वोãटेज के èतर को ऊपर उठाने के िलए 
IGBT सÜलाई यूिनट का प्रयोग िकया जाए। यिद इनवटर्र और 
IGBT सÜलाई यूिनट के बीच संचार सिक्रय हो, तो वोãटेज सीमाओं 
का संबधं IGBT सÜलाई यूिनट से DC वोãटेज रेफरɅस से होता है। 
अÛयथा सीमाओं की गणना प्री-चािजर्ंग िसक्वɅस के अंत पर मािपत 
DC वोãटेज के आधार पर की जाती है।
यह फंक्शन तब भी उपयोगी होता है यिद ड्राइव के िलए AC 
सÜलाई वोãटेज अिधक हो, चेतावनी èतरɉ के तदनुसार ऊपर उठाए 
जाने पर।

सक्षम करɅ

अक्षम करɅ अनुकूली वोãटेज सीमाएं अक्षम हɇ। 0
सक्षम करɅ अनुकूली वोãटेज सीमाएं सक्षम हɇ। 1

95.03 अनुमािनत AC 
सÜलाई वोãटेज

गणना ɮवारा AC सÜलाई वोãटेज का अनुमान। हर बार ड्राइव को 
पॉवर अप करने पर अनमुान लगाया जाता है और यह ड्राइव ɮवारा 
DC बस को चाजर् करते समय DC बस के वोãटेज èतर की ऊपर 
उठती गित पर आधािरत होता है।

0

0...65535 V वोãटेज। 10 = 1 V
95.04 कंट्रोल बोडर् सÜलाई िनिदर्çट करता है िक कैसे ड्राइव के िनयंत्रण बोडर् को पॉवर दी जाती 

है।
आतंिरक 24V

आतंिरक 24V ड्राइव िनयंत्रण बोडर् को  ड्राइव पॉवर यूिनट से पॉवर िमलती है 
िजससे वह जुड़ा होता है।

0

95.15 िवशेष HW सेिटगं इसमɅ हाडर्वेयर संबंिधत सेिटगं शािमल होती हɇ िजÛहɅ िक िवशेष िबट 
टॉगल कर सक्षम और अक्षम िकया जा सकता है।
Úयान दɅ: इस मानदंड ɮवारा िनिदर्çट हाडर्वेयर की इंèटालेशन के 
िलए ड्राइव आउटपटु की रेिटगं को हटाने, या अÛय सीमाएं लागू 
करने की आवæयकता हो सकती है। ड्राइव के हाडर्वेयर मैÛयुअल का 
संदभर् लɅ।

0b0000

0b0000...0b1111 हाडर्वेयर िवकãप कॉिÛफ़गरेशन शÞद। 1 = 1

संख्या नाम/मान िववरण Def/FbEq16

िबट नाम जानकारी
0 िरज़åडर्
1 ABB साइन िफ़ãटर 1 = ABB साइन िफ़ãटर ड्राइव के आउटपुट से जुड़ा होता है।
2...15 िरज़åडर्
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95.20 हाडर्वेयर िवकãप शÞद 
1

उन हाडर्वेयर संबंिधत िवकãपɉ को िनिदर्çट करता है िजनके िलए 
अलग-अलग मानदंड िडफ़ॉãट की आवæयकता होती है।
मानदंड की पुनèथार्पना इस मानदंड को प्रभािवत नहीं करती है।

0b0000

0b0000...0b1111 हाडर्वेयर िवकãप कॉिÛफ़गरेशन शÞद। 1 = 1
9696 िसèटम भाषा चयन; एक्सेस èतर; मैक्रो चयन; मानदंड सहेजना और 

पुनèथार्िपत करना; िनयंत्रण यूिनट रीबूट; यूज़र मानदंड सेट; यूिनट 
चयन। 

96.01 भाषा िनयंत्रण पैनल पर देखे जान ेपर मानदंड इंटरफेस और िदखाई गई 
अÛय जानकारी का चयन करता है।
नोɪस: 
ज़Ǿरी नहीं िक नीचे सूचीबɮध भाषाएँ समिथर्त हɉ।
यह मानदंड ड्राइव कंपोजर PC उपकरण मɅ िदखने वाली भाषाओँ को 
प्रभािवत नहीं करता है। (वे åयू - सेिटगं्स - ड्राइव िडफ़ॉãट भाषा मɅ 
िनिदर्çट हɇ।)

चयिनत नहीं

चयिनत नहीं कोई नहीं. 0
अंग्रेज़ी अंग्रेज़ी। 1033
िहदंी (भारत) िहदंी। 2052

96.02 पास कोड आगे और एक्सेस èतर सिक्रय करने (मानदंड 96.03 अक्सेस लेवल 
िèथित देखɅ) या यूज़र लॉक कॉिÛफ़गर करने के िलए इस मानदंड मɅ 
पास कोड दजर् िकए जा सकते हɇ।
"358" दजर् करने से मानदंड लॉक टॉगल होता है, जो िनयंत्रण पैनल 
या ड्राइव कंपोजर PC उपकरण के माÚयम से अÛय सभी मानदंडɉ 
के बदलने को रोकता है।
यूज़र पास कोड (िडफ़ॉãट Ǿप से, "10000000") दजर् करने से 
मानदंड 96.100...96.102 सक्षम होते हɇ, िजनका िक प्रयोग नए 
यूज़र पास कोड को पिरभािषत करने और रोके जाने वाले एक्शन का 
चयन करने के िलए िकया जा सकता है।
अमाÛय पास कोड दजर् करने से खुला हुआ यूज़र लॉक बंद हो 
जाएगा, अáहर्त मानदंड 96.100...96.102 छुप जाएंगे। कोड दजर् 
करने के बाद, जांच करɅ िक मानदंड वाèतव मɅ छुपे हुए हɉ।
Úयान दɅ: उÍच èतर की साइबर सुरक्षा कायम रखने के िलए आपको
िडफ़ॉãट यूज़र पास कोड बदलना चािहए। कोड को सुरिक्षत èथान 
पर रखɅ - कोड के गुम होने पर सुरक्षा को ABB ɮवारा भी अक्षम 
नहीं िकया जा सकता है।
अनुभाग यूज़र लॉक भी देखɅ।(पçृठ 71).

0

0...99999999 पास कोड। -

संख्या नाम/मान िववरण Def/FbEq16

िबट नाम मूãय
0 सÜलाई आविृƣ 60 

Hz
यिद आप इस िबट के मान को बदलते हɇ, तो आपको बदलाव के बाद ड्राइव 
को पूरी तरह से रीसेट करना होगा। रीसेट के बाद आपको प्रयोग िकए जाने 
वाले मैक्रो का दोबारा चयन करना होगा।
पçृठ 288 पर 50 Hz और 60 Hz सÜलाई आविृƣ सेिटगं के बीच िडफ़ॉãट 
मान मɅ अंतर अनुभाग  देखɅ। 0 = 50 Hz.
1 = 60 Hz.

1...12 िरज़åडर्
13 du/dt िफ़ãटर 

सिक्रयण
सिक्रय होने पर, ड्राइव/इनवटर्र आउटपुट से एक बाहरी du/dt िफ़ãटर जुड़ 
जाता है। यह सेिटगं आउटपुट िèवच करने वाली आविृƣ को सीिमत कर 
देगी, और ड्राइव/इनवटर्र मॉɬयूल के फैन को पूरी गित से चलने पर मजबूर 
करेगी।
0 = du/dt िफ़ãटर िनिçक्रय।
1 = du/dt िफ़ãटर सिक्रय।

14...15 िरज़åडर्
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96.03 अक्सेस लेवल िèथित िदखाता है कौन से एक्सेस èतर मानदंड 96.02 पास कोड मɅ दजर् 
िकए गए पास कोड ɮवारा सिक्रय िकए गए हɇ।

0b0000

0b0000...0b1111 1=1

0b0000...0b1111 सिक्रय एक्सेस èतर। -
96.04 मैक्रो चयन िनयंत्रण मैक्रो का चयन करता है। अिधक जानकारी के िलए अÚयाय 

कंट्रोल मैक्रोज़ (पçृठ 73) देखɅ।
चयन होने के बाद, मानदंड èवचािलत Ǿप से पूरा िकया पर वापस 
आ जाता है।

पूरा िकया

पूरा िकया मैक्रो चयन पूरा हुआ; सामाÛय ऑपरेशन। 0
ABB èटैÖडडर् फैक्ट्री मैक्रो (पçृठ 74  देखɅ)। èकेलर मोटर िनयंत्रण के िलए। 1
मोटर पोटɅिशयोमीटर मोटर पोटɅिशयोमीटर मैक्रो (पçृठ 80  देखɅ)। 13
PID PID मैक्रो (पçृठ 83  देखɅ)। 14
पैनल PID पैनल PID मैक्रो (पçृठ 86 देखɅ)। 15
PFC PFC मैक्रो (पçृठ 89 देखɅ)। 16
ABB èटैÖडडर् (वेक्टर) ABB मानक (वके्टर) मैक्रो (पçृठ 77 देखɅ)। वेक्टर मोटर िनयंत्रण 

के िलए।
17

SPFC SPFC मैक्रो (पçृठ 95 देखɅ) 18
फामार् आवेदन फामार् अनुप्रयोग (पçृठ 101  देखɅ) 19
Üलािèटक बाहर 
िनकालना

Üलािèटक उभार (पçृठ 104  देखɅ) 20

मॉडबस RTU Modbus RTU (पçृठ 107  देखɅ) 21
प्रोिफबस - 22
प्रोिफनेट IO - 23
इथरनेट IP - 24
मोडबस TCP - 25
EtherCAT - 26
CanOpen - 27

96.05 मैक्रो सिक्रय िदखाता है िकस िनयंत्रण मैक्रो का वतर्मान मɅ चयन िकया गया है। 
अिधक जानकारी के िलए अÚयाय कंट्रोल मैक्रोज़ (पçृठ 73) देखɅ।
मैक्रो बदलने के िलए, मानदंड 96.04 मैक्रो चयन का प्रयोग करɅ।

ABB èटैÖडडर्

ABB èटैÖडडर् फैक्ट्री मैक्रो (पçृठ 74 देखɅ)। èकेलर मोटर िनयंत्रण के िलए। 1

संख्या नाम/मान िववरण Def/FbEq16

िबट नाम 
0 अंत यूज़र
1 सेवा
2 उÛनत प्रोग्रामर
3 िरज़åडर्
4 लंबा मेनू
5...9 िरज़åडर्
10 ओवरराइड मानदंड लॉक
11 OEM एक्सेस èतर 1
12 OEM एक्सेस èतर 2
13 OEM एक्सेस èतर 3
14 मानदंड लॉक
15 िरज़åडर्
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ABB èटैÖडडर् (वेक्टर) ABB मानक (वेक्टर) मैक्रो (पçृठ 77 देखɅ)। वके्टर मोटर िनयंत्रण 
के िलए।

17

मोटर पोटɅिशयोमीटर मोटर पोटɅिशयोमीटर मैक्रो (पçृठ 80 देखɅ)। 13
PID PID मैक्रो (पçृठ 83 देखɅ)। 14
पैनल PID पैनल PID मैक्रो (पçृठ 86 देखɅ)। 15
PFC PFC मैक्रो (पçृठ 89 देखɅ)। 16
SPFC SPFC मैक्रो (पçृठ 95 देखɅ) 18
फामार् आवेदन फामार् अनुप्रयोग (पçृठ 101 देखɅ) 19
Üलािèटक बाहर 
िनकालना

Üलािèटक उभार (पçृठ 104 देखɅ) 20

मॉडबस RTU Modbus RTU (पçृठ 107 देखɅ) 21
प्रोिफबस - 22
प्रोिफनेट IO - 23
इथरनेट IP - 24
मोडबस TCP - 25
EtherCAT - 26
CanOpen - 27

96.06 पैरामीटर िरèटोर िनयंत्रण प्रोग्राम की मूल सेिटगं पुनèथार्िपत करता है, अथार्त मानदंड 
िडफ़ॉãट मान।
Úयान दɅ: ड्राइव के चालू रहते हुए इस मानदंड को बदला नहीं जा 
सकता है।

पूरा िकया

पूरा िकया पुनèथार्पना पूरी हुई। 0
मोटर डटेा रीसेट करɅ सभी मोटर रेिटगं आईडी रन पिरणाम िडफ़ॉãट मान पर पुनèथार्िपत 

करɅ
2

िडफ़ॉãट पुनèथार्िपत 
करɅ

सभी संपादन योग्य मानदंड मान िडफ़ॉãट मान पर पुनèथार्िपत 
करता है, िसवाय
मोटर डटेा और आईडी रन पिरणामɉ के
I/O एक्सटɅशन मॉɬयलू सेिटगं
अंत यूज़र टेक्èट, जैसे अनुकूिलत चेताविनयां और फ़ॉãट, और 
ड्राइव का नाम
िनयंत्रण पैनल/PC संचार सेिटगं
फीãडबस एडाÜटर सेिटगं
िनयंत्रण मैक्रो चयन और उसके ɮवारा लागू मानदंड िडफ़ॉãट
मानदंड 95.20 हाडर्वेयर िवकãप शÞद 1 और उसके ɮवारा लागू 
अलग-अलग िडफ़ॉãट।

8

सभी फीãडबस सेिटगं 
िरसेट करɅ

सभी फीãडबस और संचार संबंिधत सेिटगं िडफ़ॉãट मान पर रीसेट 
करता है।
Úयान दɅ: फीãडबस, िनयंत्रण पैनल और PC उपकरण संचार मɅ 
पुनèथार्पना के दौरान हèतक्षेप होता है। 

32

सभी साफ़ करɅ सभी संपादन योग्य मानदंड मान िडफ़ॉãट मान पर पुनèथार्िपत 
करता है, िसवाय
अंत यूज़र टेक्èट, जैसे अनुकूिलत चेताविनयां और फ़ॉãट, और 
ड्राइव का नाम
िनयंत्रण मैक्रो चयन और उसके ɮवारा लागू मानदंड िडफ़ॉãट
मानदंड 95.20 हाडर्वेयर िवकãप शÞद 1 और उसके ɮवारा लागू 
अलग-अलग िडफ़ॉãट।
समूह मानदंड 49 पैनल पोटर् संचार।

62

होम åयू िरसेट करɅ प्रयुक्त िनयंत्रण मैक्रो ɮवारा पिरभािषत िडफ़ॉãट मानदंडɉ के मान 
दशार्ने के िलए होम åयू लेआउट को वापस पुनèथार्िपत करता है

512

संख्या नाम/मान िववरण Def/FbEq16
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अंत यूज़र टेक्èट 
रीसेट करɅ

सभी अंत यूज़र टेक्èट को िडफ़ॉãट मान पर पुनèथार्िपत करता है, 
िजसमɅ ड्राइव का नाम, संपकर्  जानकारी, अनुकूिलत फ़ॉãट और 
चेतावनी टेक्èट, PID यूिनट और करंसी यूिनट शािमल हɇ।

1024

सभी फैक्ट्री िडफ़ॉãट 
पर

सभी ड्राइव मानदंडɉ और सेिटगं को वापस आरंिभक फैक्ट्री मान पर 
पुनèथार्िपत करता है, िसवाय
मानदंड 95.20 HW िवकãप शÞद 1 और उसके ɮवारा लागू अलग-
अलग िडफ़ॉãट के।

34560

96.07 पैरामीटर मैनुअल Ǿप 
से सहेजɅ

वैध मानदंड मान को ड्राइव िनयंत्रण यूिनट पर èथायी मेमोरी मɅ 
सहेजता है यह सुिनिæचत करने के िलए िक ऑपरेशन पॉवर वापस 
डालने पर जारी रह सके। इस मानदंड के साथ मानदंडɉ को सहेजɅ
फीãडबस से भेजे गए मान का संग्रह करने के िलए
िनयंत्रण यूिनट मɅ बाहरी +24 V DC पॉवर सÜलाई का प्रयोग करते 
समय: आपके ɮवारा िनयंत्रण यूिनट से पॉवर हटाने से पहले मानदंड 
मɅ बदलाव सहेजने के िलए। पॉवर हटाने पर सÜलाई ɮवारा उसे 
पकड़ कर रखने का समय बहुत थोड़ा होता है।
Úयान दɅ: PC उपकरण या िनयंत्रण पैनल से बदलने पर नए मानदंड 
का मान èवचािलत Ǿप से सहेजा जाता है लेिकन फीãडबस एडाÜटर 
कनेक्शन के मÚयम से बदले जाने पर नहीं।

पूरा िकया

पूरा िकया सहेजा जाना पूरा हुआ। 0
सहेजɅ सहेजना प्रगित मɅ है। 1

96.08 कंट्रोल बोडर् बूट इस मानदंड के मान को 1 मɅ बदलने से िनयंत्रण यूिनट रीबूट हो 
जाती है (पूणर् ड्राइव मॉɬयूल के पॉवर ऑफ/ऑन चक्र की 
आवæयकता िबना)।
यह मान èवचािलत Ǿप से 0 मɅ वापस आ जाता है।

कोई कायर्वाही 
नहीं

कोई कायर्वाही नहीं 1 = कोई कायर्वाही नहीं। 0
रीबूट करɅ 1 = िनयंत्रण यूिनट रीबूट करɅ। 1

96.10 यूज़र सेट िèथित यूज़र मानदंड सेट की िèथित दशार्ता है।
यह मानदंड रीड-ओनली है।
अनुभाग यूज़र पैरामीटर सेट भी देखɅ।(पçृठ 70).

लागू/नहीं

लागू/नहीं कोई यूज़र मानदंड सेट सहेजे नहीं गए हɇ। 0
लोड िकया जा रहा है यूज़र सेट लोड िकया जा रहा है। 1
सहेजा जा रहा है यूज़र सेट को सहेजा जा रहा है। 2
फॉãटेड अमाÛय या खाली मानदंड सेट। 3
उपयोगकतार्1 IO 
सिक्रय

यूज़र सेट 1 का चयन मानदंड 96.12 यूज़र सेट I/O मोड in 1 
और 96.13 यूज़र सेट I/O मोड in2 ɮवारा िकया गया है।

4

यूज़र2 IO सिक्रय यूज़र सेट 2 का चयन मानदंड 96.12 यूज़र सेट I/O मोड in 1 
और 96.13 यूज़र सेट I/O मोड in2 ɮवारा िकया गया है।

5

यूज़र3 IO सिक्रय यूज़र सेट 3 का चयन मानदंड 96.12 यूज़र सेट I/O मोड in 1 
और 96.13 यूज़र सेट I/O मोड in2 ɮवारा िकया गया है।

6

यूज़र4 IO सिक्रय यूज़र सेट 4 का चयन मानदंड 96.12 यूज़र सेट I/O मोड in 1 
और 96.13 यूज़र सेट I/O मोड in2 ɮवारा िकया गया है।

7

िरज़åडर् 8...19
उपयोगकतार्1 बैकअप यूज़र सेट 1 सहेजा या लोड िकया जा चुका है। 20
यूज़र2 बैकअप यूज़र सेट 2 सहेजा या लोड िकया जा चुका है। 21
यूज़र3 बैकअप यूज़र सेट 3 सहेजा या लोड िकया जा चुका है। 22
यूज़र4 बैकअप यूज़र सेट 4 सहेजा या लोड िकया जा चुका है। 23

संख्या नाम/मान िववरण Def/FbEq16
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96.11 यूज़र सेट सहेजɅ/लोड 
करɅ

मानदंड सेिटगं के चार कèटम सेट ताको सहेजना और पुनèथार्पना 
करना सक्षम करता है।
अगले पॉवर-अप के बाद वह सेट जो ड्राइव की पॉवर कम करने से 
पहले प्रयोग मɅ था उसका प्रयोग िकया जा रहा है।
नोɪस:
कुछ हाडर्वेयर सेिटगं, जैसे I/O एक्सटɅशन मॉɬयलू और फीãडबस 
कॉिÛफ़गरेशन मानदंड (समूह 14…16, 47, 50…58 और 92…93) 
यूज़र मानदंड सेट मɅ शािमल नहीं हɇ।
सेट लोड करने के बाद मानदंड मɅ िकए गए बदलावɉ का संग्रह 
èवचािलत Ǿप से नहीं िकया जाता है - उÛहɅ इस मानदंड के प्रयोग 
से सहेजा जाना चािहए।
ड्राइव के चालू रहते हुए इस मानदंड को बदला नहीं जा सकता है।

कोई कायर्वाही 
नहीं

कोई कायर्वाही नहीं लोड करने या सहेजने का कायर् पूरा हुआ; समाया ऑपरेशन। 0
यूज़र सेट I/O मोड मानदंड 96.12 यूज़र सेट I/O मोड in 1 और 96.13 यूज़र सेट I/O 

मोड in2 के प्रयोग से यूज़र मानदंड सेट लोड करɅ।
1

सेट 1 लोड करɅ यूज़र मानदंड सेट 1 लोड करɅ। 2
सेट 2 लोड करɅ यूज़र मानदंड सेट 2 लोड करɅ। 3
सेट 3 लोड करɅ यूज़र मानदंड सेट 3 लोड करɅ। 4
सेट 4 लोड करɅ यूज़र मानदंड सेट 4 लोड करɅ। 5
सेट 1 मɅ सहेजɅ यूज़र मानदंड सेट 1 सहेजɅ। 18
सेट 2 मɅ सहेजɅ यूज़र मानदंड सेट 2 सहेजɅ। 19
सेट 3 मɅ सहेजɅ यूज़र मानदंड सेट 3 सहेजɅ। 20
सेट 4 मɅ सहेजɅ यूज़र मानदंड सेट 4 सहेजɅ। 21

96.12 यूज़र सेट I/O मोड in 
1

जब मानदंड 96.11 यूज़र सेट सहेजɅ/लोड करɅ को यूज़र सेट I/O 
मोड पर सेट िकया जाता है, तो िनàनिलिखत Ǿप से मानदंड 96.13 
यूज़र सेट I/O मोड in2 के Ǿप मɅ साथ िमलकर यूज़र मानदंड का 
चयन करता है:

चयिनत नहीं

चयिनत नहीं 0. 0
चयिनत 1. 1
DI1 िडिजटल इनपुट DI1 (10.02 DI िवलंिबत िèथित ,िबट 0)। 2
DI2 िडिजटल इनपुट DI2 (10.02 DI िवलंिबत िèथित, िबट 1). 3
DI3 िडिजटल इनपुट DI3 (10.02 DI िवलंिबत िèथित, िबट 2). 4
DI4 िडिजटल इनपुट DI4 (10.02 DI िवलंिबत िèथित, िबट 3). 5
DI5 िडिजटल इनपुट DI5 (10.02 DI िवलंिबत िèथित, िबट 4). 6
DI6 िडिजटल इनपुट DI6 (10.02 DI िवलंिबत िèथित, िबट 5). 7
टाइàड फंक्शन 1 34.01 समयबɮध फंक्शÛस èटेटस का िबट 0 (पçृठ 211 देखɅ). 18
टाइàड फंक्शन 2 34.01 समयबɮध फंक्शÛस èटेटस का िबट 1 (पçृठ 211 देखɅ). 19
टाइàड फंक्शन 3 34.01 समयबɮध फंक्शÛस èटेटस का िबट 2 (पçृठ 211 देखɅ). 20

संख्या नाम/मान िववरण Def/FbEq16

मानदंड  ɮवारा 
पिरभािषत İोत की 
िèथित। 96.12

मानदंड  ɮवारा 
पिरभािषत İोत की 
िèथित। 96.13

यूज़र मानदंड सेट 
चुना गया

0 0 सेट 1
1 0 सेट 2
0 1 सेट 3
1 1 सेट 4
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सुपरिवज़न 1 32.01 सुपरिवज़न èटेटस का िबट 0 (पçृठ 205 देखɅ). 24
सुपरिवज़न 2 32.01 सुपरिवज़न èटेटस का िबट 1 (पçृठ 205 देखɅ). 25
सुपरिवज़न 3 32.01 सुपरिवज़न èटेटस का िबट 2 (पçृठ 205 देखɅ). 26
अÛय [िबट] İोत चयन (शÞद और संिक्षÜत नाम पçृठ 120 पर  देखɅ). -

96.13 यूज़र सेट I/O मोड 
in2

पैरामीटर 96.12 यूज़र सेट I/O मोड in 1 देखɅ। चयिनत नहीं

96.14 फैन िनयंत्रण फैन िनयंत्रण टाइप का चयन करता है। फैन िनयंत्रण कायर्क्षमता 
ड्राइव से गमीर् नçट करने को सक्षम करती है और ड्राइव मɅ धूल के 
जमा होने से बचाती है।

िनयंित्रत

िनयंित्रत भार गित के संदभर् मɅ फैन की गित को िनयंित्रत करता है। 0
लगातार ऑन फैन अिधकतम गित (50Hz) के साथ लगातार चलता है। 1
0...1 1=1

96.16 यूिनट चयन पॉवर, तापमान और टॉकर्  बताते हुए मानदंडɉ की यूिनट का चयन 
करता है। 

0b0000

0b0000...0b1111 यूिनट चयन शÞद 1 = 1
96.51 फॉãट और इवɅट 

लॉगर साफ़ करɅ
ड्राइव की फ़ॉãट और इवɅट लॉग से सभी इवɅट साफ़ करता है। पूरा िकया

पूरा िकया कोई कायर्वाही नहीं 0
खाली करɅ 1 = लॉगसर् साफ़ करɅ 1
0...1 1 = 1

96.100 यूज़र पासकोड बदलɅ (यूज़र लॉक खुले होने पर िदखाई देता है)
मौजूदा यूज़र पास कोड बदलने के िलए, इस मानदंड के साथ-साथ 
96.101 यूज़र पासकोड कÛफमर् करɅ इसमɅ नया कोड दजर् करɅ। नए 
पास कोड की पुिçट होने तक चेतावनी सिक्रय रहेगी। पास कोड 
बदले जाने को रɮद करने के िलए, िबना पिुçट यूज़र लॉक बदं करɅ। 
लॉक बंद करने के िलए, मानदंड  मɅ अमाÛय पास कोड दजर् करɅ, 
मानदंड 96.02 पास कोड सिक्रय करɅ 96.08 कंट्रोल बोडर् बूट या 
पॉवर दोहराएं।
अनुभाग यूज़र लॉक भी देखɅ।(पçृठ 71).

10000000

10000000...
99999999

नया यज़ूर पास कोड। -

96.101 यूज़र पासकोड कÛफमर् 
करɅ

(यूज़र लॉक खुले होने पर िदखाई देता है)
96.100 यूज़र पासकोड बदलɅ मɅ दजर् नए यूज़र पास कोड की पुिçट 
करता है।

10000000...
99999999

नए यूज़र पास कोड की पुिçट। -

संख्या नाम/मान िववरण Def/FbEq16

िबट नाम जानकारी
0 िबजली यूिनट 0 = kW

1 = hp
1 िरज़åडर्
2 तापमान यिूनट 0 = °C

1 = °F
3 िरज़åडर्
4 टॉकर्  यूिनट 0 = Nm (N·m)

1 = lbft (lb·ft)
5...15 िरज़åडर्



280   पैरामीटर

ACS 560 FW_HI.book  Page 280  Friday, December 8, 2017  2:15 PM
96.102 यूज़र लॉक 
åयवहािरकता

(यूज़र लॉक खुले होने पर िदखाई देता है)
यूज़र लॉक ɮवारा रोके जाने वाली कायर्वािहयɉ या कायर्क्षमताओं का 
चयन करता है। Úयान दɅ िक िकए गए बदलाव केवल तभी प्रभावी 
होते हɇ जब यूज़र लॉक बंद होता है। पैरामीटर 96.02 पास कोड 
देखɅ।
Úयान दɅ: हम सुझाव देते हɇ िक आप सभी कायर्वािहयɉ और 
कायर्क्षमताओं का चयन करɅ जब तक िक एिÜलकेशन ɮवारा इसकी 
आवæयकता न हो।

0000h

0000h...FFFFh यूज़र लॉक ɮवारा रोके जाने वाली कायर्वािहयɉ का चयन। -

संख्या नाम/मान िववरण Def/FbEq16

िबट नाम जानकारी
0 ABB एक्सेस èतर 

अक्षम करɅ
1 = ABB एक्सेस èतर (सेवा, उÛनत प्रोग्रामर, आिद; 96.03 देखɅ) 
अक्षम

1 पैरामीटर लॉक िèथित 
फ्रीज़ करɅ

1 = मानदंड लॉक अवèथा का बदला जाना रोका गया, अथार्त पास कोड 
358 का कोई प्रभाव नहीं पडा

2 फ़ाइल डाउनलोड अक्षम 
करɅ

1 = ड्राइव मɅ फाइलɉ का लोड िकया जाना रोका गया। यह िनàन पर 
लागू होता है
फमर्वेयर अपग्रेड
मानदंड पनुèथार्पना
िनयंत्रण पैनल के होम åयू को बदलना
ड्राइव टेक्èट का संपादन करना
िनयंत्रण पैनल पर पसंदीदा मानदंड सूची का संपादन करना
िनयंत्रण पैनल के माÚयम से की गई कॉिÛफ़गरेशन सेिटगं जैसे 
समय/ितिथ फॉमȶट और घड़ी के िडèÜले को सक्षम/अक्षम करना।

3...10 िरज़åडर्
11 OEM एक्सेस अक्षम 

करɅ
èतर 1

1 = OEM एक्सेस èतर 1 अक्षम

12 OEM एक्सेस अक्षम 
करɅ
èतर 2

1 = OEM एक्सेस èतर 2 अक्षम

13 OEM एक्सेस अक्षम 
करɅ
èतर 3

1 = OEM एक्सेस èतर 3 अक्षम
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9797 मोटर िनयंत्रण िèविचगं आविृƣ; िèलप गेन; वोãटेज िरज़वर्; Ýलक्स ब्रेिकंग; एटंी-
कॉिगगं (िसग्नल इंजेक्शन); IR क्षितपिूतर्।

97.01 िèविचगं आविृƣ 
रेफरɅस

ड्राइव की िèविचगं आविृƣ को पिरभािषत करता है िजसका िक 
प्रयोग तब तक िकया जाता है जब तक ड्राइव बहुत Ïयादा गमर् नहीं 
हो जाती। पçृठ पर िèविचगं ŉीक्वɅसी  अनुभाग देखɅ 53।
उÍच िèविचगं आविृƣ से कम Úविनक शोर पैदा होता है-
Úयान दɅ: यिद आपके पास मãटीमोटर प्रणाली है, तो अपन ेèथानीय 
ABB प्रितिनिध से संपकर्  करɅ।

4 kHz

2 kHz 2 kHz 2
4 kHz 4 kHz 4
16 kHz 16 kHz 16

97.02 Ûयूनतम िèविचगं 
आविृƣ

सबसे कम अनुमत िèविचगं आविृƣ। फे्रम आकार पर िनभर्र करता 
है।

1.5 kHz

1.5 kHz 1.5 kHz. सभी फे्रम आकारɉ के िलए नहीं। 1
2 kHz 2 kHz. 2
4 kHz 4 kHz. 4
8 kHz 8 kHz. 8

97.03 िèलप बढ़त िèलप गेन को पिरभािषत करता है िजसका िक प्रयोग अनुमािनत 
मोटर िèलप मɅ सुधार के िलए िकया जाता है। 100% का अथर् है 
फुल िèलप गेन; 0% का अथर् है कोई िèलप गेन नहीं। िडफ़ॉãट 
मान 100% है। अÛय मान का प्रयोग िकया जा सकता है यिद 
िèथर गित तु्रटी का पता फुल िèलप गेन पर सेिटगं होने के बावजूद 
लगता हो।
उदाहरण (नॉिमनल भार और 40 rpm के नॉिमनल िèलप के साथ): 
ड्राइव को 1000 rpm िèथर गित रेफरɅस दी जाती है। फुल िèलप 
गेन होने के बावजूद (=100%), मोटर एिक्सस से मैÛयुअल 
टैकोमीटर माप 998 rpm का गित मान देता है। िèथर गित तु्रटी है 
1000 rpm - 998 rpm = 2 rpm तु्रटी की क्षितपूित र् के िलए, 
िèलप गेन को 105% पर बढ़ाया जाना चािहए (2 rpm / 40 rpm 
= 5%)।

100%

0...200% िèलप बढ़त 1 = 1%
97.04 वोãटेज िरज़वर् Ûयूनतम अनुमत वोãटेज िरज़वर् को पिरभािषत करता है। जब 

वोãटेज िरज़वर् सेट मन तक कम हो गया हो, तो ड्राइव फीãड 
कमज़ोर करने वाले क्षेत्र मɅ प्रवेश करती है।
Úयान दɅ: यह एक एक्सपटर् èतर वाला मानदंड है और िजसे िबना 
उिचत कौशल के समायोिजत नहीं िकया जाना चािहए।
यिद मÚयवतीर् सिकर् ट DC वोãटेज Udc = 550 V और वोãटेज 
िरज़वर् 5% है, तो िèथर-अवèथा ऑपरेशन मɅ अिधकतम आउटपुट 
वोãटेज का RMS मान है 
0.95 x  550 V / sqrt(2) = 369 V
फीãड कमज़ोर करने वाले क्षेत्र मɅ मोटर िनयंत्रण का गितशील 
प्रदशर्न वोãटेज िरज़वर् मान को बढ़ा कर सुधार जा सकता है, लेिकन 
ड्राइव फीãड कमज़ोर करने वाले क्षेत्र मɅ पहले प्रवेश कर जाती है।

-2%

-4...50% वोãटेज िरज़वर् 1 = 1%
97.05 Ýलक्स ब्रेिकंग Ýलक्स ब्रेिकंग पॉवर के èतर को पिरभािषत करɅ। (अÛय èटॉिपगं 

और ब्रेिकंग मोड मानदंड समूह  21 èटाटर्/èटॉप मोड मɅ कॉिÛफ़गर 
िकए जा सकते हɇ)।
Úयान दɅ: यह एक एक्सपटर् èतर वाला मानदंड है और िजसे िबना 
उिचत कौशल के समायोिजत नहीं िकया जाना चािहए।

अक्षम

अक्षम Ýलक्स ब्रेिकंग अक्षम है। 0
मॉडरेट Ýलक्स èतर ब्रेिकंग के दौरान सीिमत होता है। डीसेलेरेशन समय 

पूणर् ब्रेिकंग की तुलना मɅ लàबा होता है।
1

संख्या नाम/मान िववरण Def/FbEq16
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पूणर् अिधकतम ब्रिेकंग पावर। लगभग सभी उपलÞध करंट का प्रयोग 
मोटर मɅ यांित्रक ब्रेिकंग ऊजार् को थमर्ल ऊजार् मɅ बदले के िलए िकया 
जाता है।

चेतावनी! फुल Ýलक्स ब्रेिकंग मोटर को गरम कर देती है 
िवशेष कर चक्रीय ऑपरेशन मɅ। सुिनिæचत करɅ िक मोटर 
इसे झेल पाए यिद आप चक्रीय अनुप्रयोग कर रहे हɉ।

2

97.09 िèविचगं आविृƣ मोड िनयंत्रण प्रदशर्न और मोटर के शोर के èतर के बीच संतुलन के िलए 
अनुकूलन सेिटगं।
Úयान दɅ: यह एक एक्सपटर् èतर वाला मानदंड है और िजसे िबना 
उिचत कौशल के समायोिजत नहीं िकया जाना चािहए।

सामाÛय

सामाÛय मोटर की लंबी केबलɉ के िलए िनयंत्रण प्रदशर्न अनुकूिलत है। 0
िनàन नॉइज़ मोटर के शोर को कम करता है।

Úयान दɅ: इस सेिटगं के िलए डीरेिटगं की आवæयकता होती है। 
हाडर्वेयर मैÛयुअल मɅ रेिटगं डटेा का संदभर् लɅ।

1

97.13 IR कॉपंेÛसेशिन शूÛय गित पर सापेक्ष आउटपुट वोãटेज बèूट को पिरभािषत करता 
है (IR क्षितपूित र्)। यह फंक्शन उÍच ब्रेक-अवे टॉकर्  वाले अनुप्रयोगɉ 
मɅ उपयोगी होता है जहां वेक्टर िनयंत्रण लागू नहीं िकया जा सकता 
है।

पçृठ 48 पर अनुभाग èकेलर मोटर िनयंत्रण के िलए IR क्षितपूित र् 
भी देखɅ।

1.95%

0.00...50.00% नॉिमनल मोटर वोãटेज के प्रितशत मɅ शूÛय गित पर वोãटेज बूèट। 1 = 1%
97.20 U/F अनुपात फीãड कमज़ोर करने वाले िबदं ुसे नीचे U/f (वोãटेज संबंध आविृƣ) 

अनुपात के िलए फॉमर् का चयन करता है। केवल èकेलर िनयंत्रण के 
िलए।

वगार्कार

सीधा िèथर टॉकर्  अनुप्रयोगɉ के िलए लीिनयर अनुपात। 0
वगार्कार सɅट्रीÝयुगल पàप और फैन अनुप्रयोगɉ के िलए वगर् अनुपात।

वगर् U/F अनुपात के साथ शोर का èतर अिधकतर
ऑपरेिटगं आविृƣ के िलए कम होता है। èथायी मैग्नेट मोटर के 
िलए
सुझाव नहीं िदया जाता है।

1

संख्या नाम/मान िववरण Def/FbEq16

U / 
UN

f 
फीãड कमज़ोर करने वाला 

सापेक्ष आउटपुट वोãटेज। कोई 
IR क्षितपूित र् नहीं।

सापेक्ष आउटपुट वोãटेज। IR 
क्षितपूित र् 15% पर सेट है। 

15%

100%

नॉिमनल आविृƣ का 
50%
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989999 मोटर डटेा मोटर कॉिÛफ़गरेशन सेिटगं।
99.03 मोटर प्रकार मोटर टाइप का चयन करता है।

Úयान दɅ: ड्राइव के चालू रहते हुए इस मानदंड को बदला नहीं जा 
सकता है।

अिसकं्रोनस 
मोटर

अिसकं्रोनस मोटर मानक िèक्वरल केज AC इÛडक्शन मोटर (अिसकं्रोनस इÛडक्शन 
मोटर)।

0

99.04 मोटर िनयंत्रण मोड मोटर िनयतं्रण मोड का चयन करता है। èकेलर
वेक्टर वेक्टर िनयंत्रण वेक्टर िनयंत्रण की सटीकता èकेलर िनयंत्रण की 

तुलना मɅ बेहतर होती है लेिकन इसका प्रयोग हर िèथित मɅ नहीं 
िकया जा सकता है (नीचे èकेलर चयन  देखɅ)।
मोटर आइडɅिटिफकेशन (आईडी) रन की आवæयकता है। पैरामीटर 
देखɅ 99.13 आइडɅिटिफकेशन चलाने का अनुरोध।
Úयान दɅ: वेक्टर िनयंत्रण मɅ ड्राइव पहली बार आरंभ होने पर 
èटɇडिèटल आईडी रन को पूरा करती है यिद आईडी रन पहले नहीं 
िकया गया हो। èटɇडिèटल आईडी रन के बाद नए èटाटर् कमांड की 
आवæयकता होती है।
Úयान दɅ: बेहतर मोटर िनयंत्रण प्रदशर्न प्राÜत करने के िलए, आप 
िबना भार सामाÛय आईडी रन को पूरा कर सकते हɇ।
अनुभाग ड्राइव के ऑपरेिटगं मोड भी देखɅ।(पçृठ 29).

0

èकेलर èकेलर िनयंत्रण अिधकतर अनपु्रयोगɉ के िलए उपयुक्त, यिद शीषर् 
प्रदशर्न की आवæयकता न हो।
मोटर आइडɅिटिफकेशन रन की आवæयकता नहीं है।
Úयान दɅ: èकेलर िनयंत्रण का प्रयोग िनàन िèथितयɉ मɅ िकया जाना 
चािहए:
मãटीमोटर प्रणािलयɉ के साथ 1) यिद मोटरɉ के बीच भार समान 
तरीके से साझा नहीं िकया जाता है, 2) यिद मोटरɉ का आकार 
अलग हो, या 3) यिद मोटर आइडɅिटिफकेशन (आईडी रन) के बाद 
मोटरɅ बदलने वाली हɉ
यिद मोटर का नॉिमनल करंट ड्राइव के नॉिमनल आउटपुट करंट के 
1/6 से कम हो
यिद ड्राइव का प्रयोग मोटर के िबना कनेक्ट हुए िकया जाता हो 
(उदाहरण के िलए, परीक्षण उɮदेæयɉ के िलए)।
Úयान दɅ: मोटर के सही ऑपरेशन के िलए आवæयक है िक मोटर का 
मैग्नेटाइिजंग करंट इनवटर्र के नॉिमनल करंट के 90% से अिधक न 
होता हो।
अनुभाग गित पूिरत èटॉप (पçृठ 57), और अनुभाग ड्राइव के 
ऑपरेिटगं मोड (पçृठ 29) भी देखɅ।

1

99.06 मोटर नॉमीनल करंट नॉिमनल मोटर करंट पिरभािषत करता है। मोटर रेिटगं Üलेट पर 
मान के बराबर होना चािहए। यिद ड्राइव से एक से Ïयादा मोटरɅ 
जुड़ी हुई हɉ, तो मोटरɉ के कुल करंट को दजर् करɅ।
नोɪस:
मोटर के सही ऑपरेशन के िलए आवæयक है िक मोटर का 
मैग्नेटाइिजंग करंट ड्राइव के नॉिमनल करंट के 90% से अिधक न 
होता हो।
ड्राइव के चालू रहते हुए इस मानदंड को बदला नहीं जा सकता है।

11.1 A

0.0 ...32767.0 A मोटर का नॉिमनल करंट। अनुमत सीमा ड्राइव की 1/6...2 x  IN (èकेलर िनयंत्रण मोड के साथ 0...2 x IN।
1 = 1 A

संख्या नाम/मान िववरण Def/FbEq16
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99.07 मोटर नॉमीनल 
वोãटेज

मोटर को सÜलाई की जाने वाले नॉिमनल मोटर वोãटेज को 
पिरभािषत करता है। यह सेिटगं मोटर की रेिटगं Üलेट पर मान से 
मेल खानी चािहए।
नोɪस:
èथायी मैग्नेट मोटरɉ के साथ, नॉिमनल वोãटेज मोटर की नॉिमनल 
गित पर BackEMF वोãटेज। यिद वोãटेज प्रित rpm वोãटेज के 
Ǿप मɅ दी जाती है उदाहरण के िलए 60 V प्रित 1000 rpm, 3000 
rpm की नॉिमनल गित के िलए वोãटेज 3 × 60 V = 180 V है। 
मोटर इÛसुलेशन पर तनाव हमेशा ड्राइव सÜलाई वोãटेज पर िनभर्र 
करता है। यह उस मामले पर भी लागू होता है जहां मोटर वोãटेज 
रेिटगं ड्राइव और सÜलाई की मोटर वोãटेज रेिटगं से कम हो।
ड्राइव के चालू रहते हुए इस मानदंड को बदला नहीं जा सकता है।

400.0 V

0.0 ...32767. 0 V मोटर की नॉिमनल वोãटेज। 10 = 1 V
99.08 मोटर नॉमीनल आविृƣ नॉिमनल मोटर आविृƣ पिरभािषत करता है। यह सेिटगं मोटर की 

रेिटगं Üलेट पर मान से मेल खानी चािहए।
Úयान दɅ: ड्राइव के चालू रहते हुए इस मानदंड को बदला नहीं जा 
सकता है।

50.0 Hz

0.0...500.0 Hz मोटर की नॉिमनल आविृƣ। 10 = 1 Hz
99.09 मोटर नॉमीनल गित नॉिमनल मोटर गित पिरभािषत करता है। यह सेिटगं मोटर की 

रेिटगं Üलेट पर मान से मेल खानी चािहए।
Úयान दɅ: ड्राइव के चालू रहते हुए इस मानदंड को बदला नहीं जा 
सकता है।

1460 rpm

0...30000 rpm मोटर की नॉिमनल गित। 1 = 1 rpm
99.10 मोटर नॉमीनल पॉवर नॉिमनल मोटर पॉवर पिरभािषत करता है। यह सेिटगं मोटर की 

रेिटगं Üलेट पर मान से मेल खानी चािहए। यिद ड्राइव से एक से 
Ïयादा मोटरɅ जुड़ी हुई हɉ, तो मोटरɉ के कुल पॉवर को दजर् करɅ। 
यूिनट का चयन मानदंड 96.16 यूिनट चयनɮवारा िकया जाता है।
Úयान दɅ: ड्राइव के चालू रहते हुए इस मानदंड को बदला नहीं जा 
सकता है।

5.50 kW

0.00... 10000.00 
kW या 
0.00... 13404.83 
hp

मोटर की नॉिमनल पॉवर। 1 = 1 यूिनट

99.11 मोटर नॉमीनल cos 
?

Ïयादा सटीक मोटर मॉडल के िलए मोटर के cosphi को पिरभािषत 
करता है। यह मान अिनवायर् नहीं है, लेिकन अिसकं्रोनस मोटर के 
साथ उपयोगी होता है, खासकर जब èटɇडिèटल आइडɅिटिफकेशन रन 
िकया जा रहा हो। èथायी मेहनत या िसकं्रोनस िरलक्टɅस मोटर के 
साथ, इस मान की आवæयकता नहीं होती है।
नोɪस: 
अनुमािनत मान दजर् न करɅ। यिद आपको सटीक मान न पता हो, 
तो मानदंड को शूÛय पर छोड़ दɅ।
ड्राइव के चालू रहते हुए इस मानदंड को बदला नहीं जा सकता है।

0.00

0.00...1.00 मोटर के cosphi. 100 = 1
99.12 मोटर नॉमीनल टॉकर् Ïयादा सटीक मोटर मॉडल के िलए मोटर के नॉिमनल मोटर शाÝट 

टॉकर्  को पिरभािषत करता है। अिनवायर् नहीं। यूिनट का चयन 
मानदंड 96.16 यूिनट चयनɮवारा िकया जाता है।
Úयान दɅ: ड्राइव के चालू रहते हुए इस मानदंड को बदला नहीं जा 
सकता है।

0.000
N·m या lb·ft

0.000...4000000.0
00N.m या 
0.000...2950248.5
97 lb.ft

नॉिमनल मोटर टॉकर् । 1 = 100 
यूिनट

संख्या नाम/मान िववरण Def/FbEq16
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99.13 आइडɅिटिफकेशन 
चलाने का अनुरोध

अगली बार ड्राइव शुǾ होने पर मोटर आइडɅिटिफकेशन Ǿटीन (आईडी 
रन) के टाइप का चयन करता है। ID रन के दौरान, इçटतम मोटर 
कंट्रोल के िलए ड्राइव मोटर के गुणɉ की पहचान करेगी।
यिद अभी तक कोई आईडी रन नहीं िकया गया है (या यिद िडफ़ॉãट 
मानदंड मान को मानदंड 96.06 पैरामीटर िरèटोर के प्रयोग से 
पुनèथार्िपत िकया गया है), तो यह मानदंड èवचािलत Ǿप से िèथर 
पर सेट हो जाता है, यह दशार्ने के िलए िक आईडी रन िकया जाना 
चािहए।
आईडी रन के बाद, ड्राइव बंद हो जाती है और यह मानदंड 
èवचािलत Ǿप से  कोई नहीं पर सेट हो जाता है।
नोɪस:
यह सुिनिæचत करने के िलए िक आईडी रन सही से काम कर 
सकता है, समूह  30 मɅ ड्राइव सीमा (अिधकतम गित और Ûयूनतम 
गित, और अिधकतम टॉकर्  और Ûयूनतम टॉकर् ) पयार्Üत बड़ी होनी 
चािहए (सीमाओं ɮवारा िनिदर्çट रɅज पयार्Üत Ǿप से बड़ी होनी 
चािहए)। यिद उदाहरण के िलए गित सीमाएं मोटर नॉिमनल गित से 
कम है, तो आईडी रन पूरा नहीं िकया जा सकता है।
उÛनत आईडी रन के िलए, मशीनरी को हमेशा मोटर से डी-कपल 
िकया जाना चािहए।
èथायी मैग्नेट या िसकं्रोनस िरलक्टɅस मोटर के साथ, एक सामाÛय, 
घटाया या िèथर आईडी रन के िलए आवæयक है िक मोटर शाÝट 
लॉक नहीं हो और लोड टॉकर्  10%से कम हो।
एक बार आईडी रन सिक्रय होने पर, उसे ड्राइव बंद कर रɮद िकया 
जा सकता है।
आईडी रन मोटर मानदंड (99.04, 99.06...99.12) के बदलने पर 
हर बार पूरा िकया जाना चािहए।
सुिनिæचत करɅ िक सेफ टॉकर्  ऑफ और इमरजɅसी èटॉप सिकर् ट (यिद 
कोई) आईडी रन के दौरान बंद हɉ।
यांित्रक ब्रेक (यिद मौजूद) आईडी रन के िलए लॉिजक ɮवारा नहीं 
खोली जाती है।
ड्राइव के चालू रहते हुए इस मानदंड को बदला नहीं जा सकता है।

कोई नहीं

कोई नहीं िकस मोटर आईडी रन का अनुरोध नहीं िकया गया है। इस मोड का 
चयन केवल तभी िकया जा सकता है यिद आईडी रन 
(सामाÛय/घटाया/िèथर/उÛनत) एक बार पहले से पूरा िकया जा चुका 
हो।

0

सामाÛय सामाÛय ID रन सभी मामलɉ के िलए अÍछी िनयंत्रण सटीकता की 
गारंटी डटेा है। आईडी रन को लगभग 90 सेकंड का सने लगता है। 
जब भी संभव हो इस मोड को चुना जाना चािहए।
नोɪस:
यिद लोड टॉकर्  मोटर नॉिमनल टॉकर्  के 20% से अिधक होगा, या 
यिद मशीनरी आईडी रन के दौरान नॉिमनल टॉकर्  ट्रांिजएंट झेलने मɅ 
समथर् नहीं हो, तब चािलत मशीनरी को सामाÛय आईडी रन के 
दौरान मोटर से डी-कपल कर िदया जाना चािहए।
आईडी रन शुǾ करने से पहले मोटर की घूमने की िदशा की जांच 
करɅ। रन के दौरान, मोटर फॉरवडर् िदशा मɅ घूमेगी।

चेतावनी! मोटर आईडी रन के दौरान लगभग 50...100% 
की नॉिमनल गित तक चलेगी। सुिनिæचत करɅ िक आईडी 
रन को पूरा करने से पहले मोटर को चलाना सुरिक्षत हो!

1
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घटाया कम िकया हुआ ID रन सामाÛय या उÛनत आइडी रन के बजाय 
इस मोड का चयन िकया जाना चािहए यिद
यांित्रक हािन 20% से अिधक हो (अथार्त मोटर को चािलत उपकरण 
से डी-कपल न िकया जा सकता हो), या यिद
Ýलक्स मɅ कमी की अनुमित मोटर चलने के दौरान न दी जाती हो 
(अथार्त मोटर टिमर्नलɉ से सÜलाई की गई एकीकृत ब्रेक वाली मोटर 
के मामले मɅ)।
इस आईडी रन मोड के साथ, फीãड कमज़ोर करने वाले क्षेत्र मɅ या 
उÍच टॉकर्  पर पिरणामी मोटर िनयंत्रण ज़Ǿरी नहीं है िक सामाÛय 
आईडी रन के बाद मोटर िनयंत्रण िजतना सटीक हो। कम आईडी 
रन सामाÛय आईडी रन की तुलना मɅ तेज़ी से पूरा होता है (<90 
सेकंड)।
Úयान दɅ: आईडी रन शुǾ करने से पहले मोटर की घूमने की िदशा 
की जांच करɅ। रन के दौरान, मोटर फॉरवडर् िदशा मɅ घूमेगी।

चेतावनी! मोटर आईडी रन के दौरान लगभग 50...100% 
की नॉिमनल गित तक चलेगी। सुिनिæचत करɅ िक आईडी 
रन को पूरा करने से पहले मोटर को चलाना सुरिक्षत हो!

2

िèथर िवराम ID रन मोटर मɅ DC करंट डाला गया है। AC इÛडक्शन 
(अिसकं्रोनस) मोटर के साथ, मोटर शाÝट को घुमाया नहीं जाता है। 
èथायी मैग्नेट मोटर के साथ, शाÝट आधा चक्कर तक घूम सकती 
है।
Úयान दɅ: Tइस मोटर का चयन केवल तभी िकया जाना चािहए यिद 
सामाÛय, घटाया या उÛनत आईडी रन जुड़ी हुई यांित्रकी ɮवारा 
प्रितबंध के कारण संभव न हो (उदाहरण के िलए िलÝट या करɅ 
अनुप्रयोगɉ के साथ)।

3

उÛनत उÛनत आईडी रन। केवल फे्रम R6…R8 के िलए।
सबसे बेहतर संभव िनयंत्रण सटीकता की गारंटी करता है। आईडी 
रन को पूरा होने मɅ बहुत समय लगता है। इस मोड का चयन तब 
िकया जाना चािहए जब शीषर् प्रदशर्न की आवæयकता संपूणर् संचालन 
क्षेत्र मɅ हो।
Úयान दɅ: प्रयोग मɅ आने वाले उÍच टॉकर्  और क्षिणक गित के कारण 
चािलत मशीनरी को मोटर से डी-कपल िकया जाना चािहए।

चेतावनी! मोटर आईडी रन के दौरान अिधकतम (पॉिजिटव) 
और Ûयूनतम (नेगेिटव) अनुमत गित तक चल सकती है। 
अनेक एक्सेलेरेशन और डीसेलेरेशन की जाती हɇ। सीमा 

मानदंडɉ ɮवारा अनुमत अिधकतम टॉकर् , करंट और गित का प्रयोग 
िकया जा सकता है। सुिनिæचत करɅ िक आईडी रन को पूरा करने से 
पहले मोटर को चलाना सुरिक्षत हो!

6

99.14 अंितम ID रन पूरा 
िकया

अंितम बार िकये गए आईडी रन के टाइप को दशार्ता है। अलग-
अलग मोड के बारे मɅ अिधक जानकारी के िलए, मानदंड 99.13 
आइडɅिटिफकेशन चलाने का अनुरोध के चयन देखɅ।

कोई नहीं

कोई नहीं कोई आईडी रन पूरा नहीं िकया गया है। 0
सामाÛय सामाÛय ID रन 1
घटाया घटाया ID रन 2
िèथर िèथर ID रन 3
उÛनत उÛनत ID रन 6

99.15 मोटर पोलपेयर गणना मोटर मɅ पोल के जोड़ɉ की पिरकिलत संख्या। 0
0...1000 पोल के जोड़ɉ की संख्या। 1 = 1

संख्या नाम/मान िववरण Def/FbEq16
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99.16 मोटर फेज़ क्रम मोटर की घूमने की िदशा को िèवच करता है। इस मानदंड का 
प्रयोग िकया जा सकता है यिद मोटर गलत िदशा मɅ घूमती है 
(उदाहरण के िलए, मोटर केबल मɅ गलत फेज़ क्रम के कारण), और 
केबिलगं को सही करना अåयवहािरक माना जाता है।
नोट:
इस मानदंड को बदलने से गित रेफरɅस की पोलेिरटी पर प्रभाव नहीं 
पड़ता है, तो पॉिजिटव गित रेफरɅस मोटर को आगे की ओर 
घुमाएगी। फेज़ क्रम का चयन बस सुिनिæचत करता है िक "फॉरवडर्" 
वाèतव मɅ सही िदशा हो।

U V W

U V W सामाÛय। 0
U W V घूमने की उãटी िदशा। 1

संख्या नाम/मान िववरण Def/FbEq16
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50 Hz और 60 Hz सÜलाई आविृƣ सेिटगं के बीच िडफ़ॉãट मान मɅ 
अंतर
मानदंड 95.20 हाडर्वेयर िवकãप शÞद 1 िबट 0 सÜलाई आविृƣ 60 Hz सÜलाई आविृƣ, 
50 Hz या 60 Hz के अनुसार ड्राइव मानदंड के िडफ़ॉãट मान को बदलता है। यह िबट ड्राइव 
िडिलवर करने से पहले माकȶ ट के अनुसार सेट की जाती है। 
यिद आपको 50 Hz से 60 Hz, या इसके िवपरीत मɅ बदलने की आवæयकता हो, तो िबट के 
मान को बदलɅ और ड्राइव को पूरी तरह से रीसेट कर दɅ। उसके बाद आपको प्रयोग िकए जाने 
वाले मैक्रो को दोबारा चुनना होता है।
नीचे तािलका वे मानदंड दशार्ती है िजनके िडफ़ॉãट मान सÜलाई आविृƣ सेिटगं पर िनभर्र करते 
हɉ। ड्राइव के टाइप डेिजग्नेशन के साथ सÜलाई आविृƣ सेिटगं, समूह 99 मोटर डटेा 
मानदंड मान को भी प्रभािवत करती है हालंिक वे मानदंड तािलका मɅ सूचीबɮध नहीं 
हɇ। 
संख्या नाम 95.20 हाडर्वेयर िवकãप शÞद 1 

िबट सÜलाई आविृƣ 60 Hz = 
50 Hz

95.20 हाडर्वेयर िवकãप शÞद 1 
िबट सÜलाई आविृƣ 60 Hz = 
60 Hz

11.45 आविृƣ इन 1 èकेãड अिधकतम 1500.000 1800.000
12.20 AI1 अिधकतम पर AI1 èकेãड 1500.000 1800.000
13.18 AO1 सोसर् अिधकतम 1500.0 1800.0
22.26 िèथर गित 1 300.00 rpm 360.00 rpm
22.27 िèथर गित 2 600.00 rpm 720.00 rpm
22.28 िèथर गित 3 900 .00 rpm 1080.00 rpm
22.29 िèथर गित 4 1200.00 rpm 1440.00 rpm
22.30 िèथर गित 5 1500.00 rpm 1800.00 rpm
22.30 िèथर गित 6 2400.00 rpm 2880.00 rpm
22.31 िèथर गित 7 3000.00 rpm 3600.00 rpm
28.26 िèथर फ्रीक्वɅसी 1 5.00 Hz 6.00 Hz
28.27 िèथर फ्रीक्वɅसी 2 10.00 Hz 12.00 Hz
28.28 िèथर फ्रीक्वɅसी 3 15.00 Hz 18.00 Hz
28.29 िèथर फ्रीक्वɅसी 4 20.00 Hz 24.00 Hz
28.30 िèथर फ्रीक्वɅसी 5 25.00 Hz 30.00 Hz
28.31 िèथर फ्रीक्वɅसी 6 40.00 Hz 48.00 Hz
28.32 िèथर फ्रीक्वɅसी 7 50.00 Hz 60.00 Hz
30.11 Ûयूनतम गित -1500.00 rpm -1800.00 rpm
30.12 अिधकतम गित 1500.00 rpm 1800.00 rpm
30.13 Ûयूनतम आविृƣ -50.00 Hz -60.00 Hz
30.14 अिधकतम आविृƣ 50.00 Hz 60.00 Hz
31.26 èटाल गित सीमा 150.00 rpm 180.00 rpm
31.27 èटाल आविृƣ सीमा 15.00 Hz 18.00 Hz
31.30 अिधक गित िट्रप मािजर्न 500.00 rpm 500.00 rpm
46.01 गित èकेिलगं 1500.00 rpm 1800.00 rpm
46.02 फ्रीक्वɅसी èकेिलगं 50.00 Hz 60.00 Hz
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अितिरक्त पैरामीटर डटेा
इस अÚयाय मɅ क्या शािमल है
इस अÚयाय मɅ कुछ अितिरक्त डटेा के साथ पैरामीटर सूचीबɮध िकए गए हɇ, जैसे िक उनकी 
Įेिणयां और 32-िबट फ़ीãडबस èकेिलगं। पैरामीटर िववरणɉ के िलए, अÚयाय पैरामीटर (पçृठ 
119) देखɅ।
ACS560 पैरामीटर सूची लंबा और छोटा मेनू संरचना का उपयोग करती है। ACS560 
पैरामीटर सूची लंबा और छोटा मेनू संरचना का पालन करती है। छोटा मेनू सामाÛय पैरामीटर 
सूची प्रदिशर्त करता है और लंबा मेनू पूणर् परैामीटर सूची प्रदिशर्त करता है। लंबा और छोटा 
मेनू पैरामीटर 96.02 पासवडर् ɮवारा समायोिजत िकए जाते हɇ। िडफ़ॉãट मान छोटा मेनू है।

पैरामीटर इनपुट पासवडर् लंबा और छोटा मेनू
96.02 पासवडर् 1 छोटा मेनू

2 लंबा मेनू
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शब्द और संिक्ष᳙ शब्द

शÞद पिरभाषा

वाèतिवक 
िसग्नल

ड्राइव ɮवारा मापा या गणना िकया गया िसग्नल। आमतौर पर केवल िनगरानी की 
जा सकती है परंतु समायोिजत नहीं िकया जा सकता; हालांिक, कुछ काउंटर-टाइप 
िसग्नल रीसेट हो सकते हɇ।

एनालॉग İोत एनालॉग İोत: "अÛय" चुनकर और और सूची से İोत पैरामीटर को चुनकर, 
पैरामीटर को अÛय पैरामीटर के मान पर सेट िकया जा सकता है। "अÛय" चयन 
के अलावा, पैरामीटर अÛय पूवर्-चयिनत सेिटगं्स की पेशकश कर सकता है। 

बाइनरी èत्रोत बाइनरी èत्रोतः पैरामीटर का मान िकसी अÛय पैरामीटर मान ("अÛय") मɅ िनिदर्çट 
िबट से िलया जा सकता है। कभी-कभी मान को 0 (गलत) या 1 (सही) पर तय 
िकया जा सकता है। इसके अितिरक्त, पैरामीटर अÛय पवूर्-चयिनत सेिटगं्स की 
पेशकश कर सकता है।

डटेा डटेा पैरामीटर
FbEq32 32-िबट फ़ीãड बस के समतुãय: पैनल पर िदखाए गए मान और संचार मɅ प्रयुक्त 

पूणार्ंक के बीच की èकेिलगं, जब 32-िबट मान को बाहरी िसèटम के संचरण के 
िलए चुना जाता है। संबंिधत 16-िबट èकेिलगं को अÚयाय पैरामीटर (पçृठ 119) मɅ 
सूचीबɮध िकया गया है।

सूची चयन सूची।
No. पैरामीटर संख्या।
PB पैक्ड बूिलयन (िबट सूची)।
वाèतिवक वाèतिवक संख्या
प्रकार Parameter type. See एनालॉग İोत, बाइनरी èत्रोत, सूची, PB, वाèतिवक.
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फीãडबस पते
फ़ील्डबस एडेप्टर के उपयोगकतार् मैनुअल को दखेᱶ।
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पैरामीटर समहू 1…9
सूची नाम प्रकार रɅज/सूची यूिनट FbEq32
01 वाèतिवक मूãय
01.01 प्रयुक्त मोटर गित वाèतिवक -30000.00…30000.00 rpm 100 = 1 rpm
01.02 अनुमािनत मोटर गित वाèतिवक -30000.00…30000.00 rpm 100 = 1 rpm
01.03 मोटर गित% वाèतिवक -1000.00…1000.00 % 100 = 1%
01.06 आउटपुट आविृƣ वाèतिवक -500.00…500.00 Hz 100 = 1 Hz
01.07 मोटर करंट वाèतिवक 0.00…30000.00 A 100 = 1 A
01.08 मोटर करंट मोटर नॉमीनल का% वाèतिवक 0.0…1000.0 % 10 = 1%
01.09 मोटर करंट ड्राइव नॉमीनल का% वाèतिवक 0.0…1000.0 % 10 = 1%
01.10 मोटर टॉकर् वाèतिवक -1600.0…1600.0 % 10 = 1%
01.11 DC वोãटेज वाèतिवक 0.00…2000.00 V 100 = 1 V
01.13 आउटपुट वोãटेज वाèतिवक 0…2000 V 1 = 1 V
01.14 आउटपुट पॉवर वाèतिवक -32768.00…32767.00 kW 100 = 1 unit
01.15 मोटर नॉिमनल आउटपुट पॉवर % वाèतिवक -300.00…300.00 % 100 = 1%
01.16 ड्राइव नॉिमनल आउटपुट पॉवर 

%
वाèतिवक -300.00…300.00 % 100 = 1%

01.17 मोटर शाÝट पॉवर वाèतिवक -32768.00…32767.00 kW 100 = 1 unit
01.18 इनवटर्र GWh काउंटर वाèतिवक 0…65535 GWh 1 = 1 GWh
01.19 इनवटर्र MWh काउंटर वाèतिवक 0…1000 MWh 1 = 1 MWh
01.20 इनवटर्र kWh काउंटर वाèतिवक 0…1000 kWh 1 = 1 kWh
01.24 Ýलक्स वाèतिवक % वाèतिवक 0…200 % 1 = 1%
01.30 नॉिमनल टॉकर्  èकेल वाèतिवक 0.000…4000000 N·m 1000 = 1 unit
01.50 वतर्मान घंटा kWh वाèतिवक 0.00…1000000.00 kWh 100 = 1 kWh
01.51 िपछला घंटा kWh वाèतिवक 0.00…1000000.00 kWh 100 = 1 kWh
01.52 वतर्मान िदन kWh वाèतिवक 0.00…1000000.00 kWh 100 = 1 kWh
01.53 िपछला िदन kWh वाèतिवक 0.00…1000000.00 kWh 100 = 1 kWh
01.61 एÞसलूट मोटर गित प्रयुक्त वाèतिवक 0.00…30000.00 rpm 100 = 1 rpm
01.62 एÞसलूट मोटर गित % वाèतिवक 0.00…1000.00% % 100 = 1%
01.63 एÞसलूट आउटपुट आविृƣ वाèतिवक 0.00…500.00 Hz Hz 100 = 1 Hz
01.64 एÞसलूट मोटर टॉकर् वाèतिवक 0.0…1600.0 % 10 = 1%
01.65 एÞसलूट आउटपुट पॉवर वाèतिवक 0.00…32767.00 kW 100 = 1 kW
01.66 एÞसलूट आउटपुट पॉवर % मोटर 

नॉिमनल
वाèतिवक 0.00…300.00 % 100 = 1%

01.67 एÞसलूट आउटपुट पॉवर % 
ड्राइव नॉिमनल

वाèतिवक 0.00…300.00 % 100 = 1%

01.68 एÞसलूट मोटर शाÝट पॉव वाèतिवक 0.00…32767.00 kW 100 = 1 kW
01.69 लोड सीमा वाèतिवक 0.00...30000.00 rpm 100 = 1 rpm
03 इनपुट रेफरɅस
03.01 पैनल रेफरɅस वाèतिवक -10000.00…100000.00 - 100 = 1
03.02 पैनल रेफरɅस िरमोट वाèतिवक -10000.00…100000.00 - 100 = 1
03.05 FB A रेफरɅस 1 वाèतिवक -10000.00…100000.00 - 100 = 1
03.06 FB A रेफरɅस 2 वाèतिवक -10000.00…100000.00 - 100 = 1
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03.09 EFB रेफरɅस 1 वाèतिवक -30000.00…30000.00 - 100 = 1
03.10 EFB रेफरɅस 2 वाèतिवक -30000.00…30000.00 - 100 = 1
04 चतेावनी और फॉãट
04.01 िट्रिपगं फॉãट डटेा 0x0000...0xffff - 1 = 1
04.02 सिक्रय फॉãट 2 डटेा 0x0000...0xffff - 1 = 1
04.03 सिक्रय फॉãट 3 डटेा 0x0000...0xffff - 1 = 1
04.06 सिक्रय चेतावनी 1 डटेा 0x0000...0xffff - 1 = 1
04.07 सिक्रय चेतावनी 2 डटेा 0x0000...0xffff - 1 = 1
04.08 सिक्रय चेतावनी 3 डटेा 0x0000...0xffff - 1 = 1
04.11 नवीनतम फॉãट डटेा 0x0000...0xffff - 1 = 1
04.12 दसूरा नवीनतम फॉãट डटेा 0x0000...0xffff - 1 = 1
04.13 तीसरा नवीनतम फॉãट डटेा 0x0000...0xffff - 1 = 1
04.16 नवीनतम चेतावनी डटेा 0x0000...0xffff - 1 = 1
04.17 दसूरी नवीनतम चेतावनी डटेा 0x0000...0xffff - 1 = 1
04.18 तीसरी नवीनतम चेतावनी डटेा 0x0000...0xffff - 1 = 1
05 डायग्नोिèटक
05.01 ऑन-टाइम काउंटर वाèतिवक 0…65535 d 1 = 1 d
05.02 रन-टाइम काउंटर वाèतिवक 0…65535 d 1 = 1 d
05.04 फैन ऑन-टाइम काउंटर वाèतिवक 0…65535 d 1 = 1 d
05.10 कंट्रोल बोडर् तापमान वाèतिवक -100…300 °C 10 = 1 °
05.11 इनवटर्र तापमान वाèतिवक -40.0…160.0 % 10 = 1%
05.22 डायग्नोिèटक शÞद 3 PB 0b0000...0b1111 - 0b0000
06 कंट्रोल और èटेटस शÞद
06.01 मुख्य कंट्रोल शÞद PB 0x0000...0xffff - 1 = 1
06.11 मुख्य िèथित शÞद PB 0x0000...0xffff - 1 = 1
06.16 ड्राइव èटेटस शÞद 1 PB 0b0000...0b1111 - 1 = 1
06.17 ड्राइव èटेटस शÞद 2 PB 0b0000...0b1111 - 1 = 1
06.18 प्रारंभ बाधा िèथित शÞद PB 0b0000...0b1111 - 1 = 1
06.19 गित िनयंत्रण िèथित शÞद PB 0b0000...0b1111 - 1 = 1
06.20 िèथर गित िèथित शÞद PB 0b0000...0b1111 - 1 = 1
06.21 ड्राइव èटेटस शÞद 3 PB 0b0000...0b1111 - 1 = 1
06.30 MSW िबट 11 चयन बाइनरी 

èत्रोत
0...2 - 1 = 1

06.31 MSW िबट 12 चयन बाइनरी 
èत्रोत

0...2 - 1 = 1

06.32 MSW िबट 13 चयन बाइनरी 
èत्रोत

0...1 - 1 = 1

06.33 MSW िबट 14 चयन बाइनरी 
èत्रोत

0...1 - 1 = 1

07 िसèटम जानकारी
07.03 ड्राइव रेिटगं आईडी सूची - - 1 = 1
07.04 फ़मर्वेयर का नाम सूची - - 1 = 1

सूची नाम प्रकार रɅज/सूची यूिनट FbEq32
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07.05 फ़मर्वेयर का संèकरण डटेा 0.00.0.0...255.255.255.255 - 1 = 1
07.06 लोिडगं पैकेज का नाम सूची - - 1 = 1
07.07 लोिडगं पैकेज का संèकरण डटेा 0.00.0.0...255.255.255.255 - 1 = 1
07.11 Cpu उपयोग वाèतिवक 0…100 % 1 = 1%
07.35 ड्राइव कॉनिफगरेशन सूची 0...1, 3...6 - 1=1

सूची नाम प्रकार रɅज/सूची यूिनट FbEq32
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पैरामीटर समूह 10…99
No. Name Type Range Unit FbEq32
10 èटɇडडर् DI, RO
10.02 DI िवलंिबत िèथित PB 0b0000...0b1111 - 1 = 1
10.03 DI जबरन चयन PB 0b0000...0b1111 - 1 = 1
10.04 DI जबरन डेटा PB 0b0000...0b1111 - 1 = 1
10.21 RO िèथित PB 0b0000...0b1111 - 1 = 1
10.22 RO जबरन चयन PB 0b0000...0b1111 - 1 = 1
10.23 RO जबरन डेटा PB 0b0000...0b1111 - 1 = 1
10.24 RO1 सोसर् बाइनरी 

èत्रोत
0...2, 4...24, 27...35, 
45...48

- 1 = 1

10.25 RO1 चालू देरी से वाèतिवक 0.0…3000.0 s 10 = 1 s
10.26 RO1 बंद देरी से वाèतिवक 0.0…3000.0 s 10 = 1 s
10.27 RO2 सोसर् बाइनरी 

èत्रोत
0...2, 4...24, 27...35, 
45...48

- 1 = 1

10.28 RO2 चालू देरी वाèतिवक 0.0…3000.0 s 10 = 1 s
10.29 RO2 बंद देरी वाèतिवक 0.0…3000.0 s 10 = 1 s
10.30 RO3 सोसर् बाइनरी 

èत्रोत
0...2, 4...24, 27...35, 
45...48

- 1 = 1

10.31 RO3 चालू देरी वाèतिवक 0.0…3000.0 s 10 = 1 s
10.32 RO3 बंद देरी वाèतिवक 0.0…3000.0 s 10 = 1 s
10.99 RO/DIO कंट्रोल शÞद PB 0b0000...0b1111 - 1 = 1
10.101 RO1 टॉगल काउंटर वाèतिवक 0…4294967000 - 1 = 1
10.102 RO2 टॉगल काउंटर वाèतिवक 0…4294967000 - 1 = 1
10.103 RO3 टॉगल काउंटर वाèतिवक 0…4294967000 - 1 = 1
11 èटैÖडडर् DIO, FI, FO
11.25 DI5 कॉनिफगरेशन सूची 0…1 - 1 = 1
11.38 1 वाèतिवक मान मɅ आविृƣ वाèतिवक 0…16000 Hz 1 = 1 Hz
11.39 1 èकेãड मान मɅ आविृƣ वाèतिवक -32768.000…32767.000 - 1000 = 1
11.42 1 Ûयूनतम मɅ आविृƣ वाèतिवक 0…16000 Hz 1 = 1 Hz
11.43 1 अिधकतम मɅ आविृƣ वाèतिवक 0…16000 Hz 1 = 1 Hz
11.44 आविृƣ इन 1 èकेãड Ûयूनतम वाèतिवक -32768.000…32767.000 - 1000 = 1
11.45 आविृƣ इन 1 èकेãड 

अिधकतम
वाèतिवक -32768.000…32767.000 - 1000 = 1

12 èटɇडडर् AI
12.02 AI फोसर् चयन PB 0b000...0b1111 - 1 = 1
12.03 AI सुपरिवज़न फंक्शन सूची 0…4 - 1 = 1
12.04 AI सुपरिवज़न चयन PB 0b000...0b1111 - 1 = 1
12.11 AI1 वाèतिवक मान वाèतिवक  0.000…10.000 V  V 1000 = 1 unit
12.12 AI1 èकेãड मान वाèतिवक -32768.000…32767.000 - 1000 = 1
12.13 AI1 फोèडर् मान वाèतिवक  0.000…10.000 V V 1000 = 1 unit
12.15 AI1 यूिनट चयन सूची 2, 10 - 1 = 1
12.16 AI1 िफãटर टाइम वाèतिवक 0.000…30.000 s 1000 = 1 s
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12.17 AI1 Ûयूनतम वाèतिवक  0.000…10.000 V V 1000 = 1 unit
12.18 AI1 अिधकतम वाèतिवक  0.000…10.000 V V 1000 = 1 unit
12.19 AI1  Ûयूनतम पर AI1 èकेãड वाèतिवक -32768.000…32767.000 - 1000 = 1
12.20 AI1  अिधकतम पर AI1 èकेãड वाèतिवक -32768.000…32767.000 - 1000 = 1
12.21 AI2 वाèतिवक मान वाèतिवक  0.000…20.000 mA 1000 = 1 unit
12.22 AI2 èकेãड मान वाèतिवक -32768.000…32767.000 - 1000 = 1
12.23 AI2 फोèडर् मान वाèतिवक 0.000…20.000 mA 1000 = 1 unit
12.25 AI2 यूिनट चयन सूची 2, 10 - 1 = 1
12.26 AI2 िफãटर टाइम वाèतिवक 0.000…30.000 s 1000 = 1 s
12.27 AI2 Ûयूनतम वाèतिवक  0.000…20.000 mA 1000 = 1 unit
12.28 AI2 अिधकतम वाèतिवक  0.000…20.000 mA 1000 = 1 unit
12.29 AI2 Ûयूनतम पर AI2 èकेãड वाèतिवक -32768.000…32767.000 - 1000 = 1
12.30 AI2 अिधकतम पर AI2 èकेãड वाèतिवक -32768.000…32767.000 - 1000 = 1
12.101 AI1 प्रितशत मान वाèतिवक 0.00…100.00 % 100 = 1%
12.102 AI2 प्रितशत मान वाèतिवक 0.00…100.00 % 100 = 1%
13 èटैÖडडर् AO
13.02 AO फोसर् चयन PB 0b0000…0b1111 - 1 = 1
13.11 AO1 वाèतिवक मान वाèतिवक 0.000…22.000 or

0.000…11000 V
mA 1000 = 1 mA

13.12 AO1 सोसर् एनालॉग 
İोत

 0...1, 3...9, 14, 16, 20, 
21, 26...28, 30...32, 37, 
38

- 1 = 1

13.13 AO1 फोèडर् मान वाèतिवक 0.000…22.000 or
0.000…11000 V

mA 1000 = 1 mA

13.15 AO1 यूिनट चयन सूची 2, 10 - 1 = 1
13.16 AO1 िफãटर टाइम वाèतिवक 0.000…30.000 s 1000 = 1 s
13.17 AO1 सोसर् Ûयूनतम वाèतिवक -32768.0…32767.0 - 10 = 1
13.18 AO1 सोसर् अिधकतम वाèतिवक -32768.0…32767.0 - 10 = 1
13.19 AO1 सोसर् Ûयूनतम पर AO1 

आउट
वाèतिवक 0.000…22.000 or

0.000…11000 V
mA 1000 = 1 mA

13.20 AO1 सोसर् अिधकतम पर AO1 
आउट

वाèतिवक 0.000…22.000 or
0.000…11000 V

mA 1000 = 1 mA

13.21 AO2 वाèतिवक मान वाèतिवक 0.000…22.000 mA 1000 = 1 mA
13.22 AO2 सोसर् एनालॉग 

İोत
 0...1, 3...9, 14, 16, 20, 
21, 26...28, 30...32, 37, 
38

- 1 = 1

13.23 AO2 फोèडर् मान वाèतिवक 0.000…22.000 mA 1000 = 1 mA
13.26 AO2 िफãटर टाइम वाèतिवक 0.000…30.000 s 1000 = 1 s
13.27 AO2 सोसर् Ûयूनतम वाèतिवक -32768.0…32767.0 - 10 = 1
13.28 AO2 सोसर् अिधकतम वाèतिवक -32768.0…32767.0 - 10 = 1
13.29 AO2 सोसर् Ûयूनतम पर AO2 

आउट
वाèतिवक 0.000…22.000 mA 1000 = 1 mA

13.30 AO2 सोसर् अिधकतम पर AO2 
आउट

वाèतिवक 0.000…22.000 mA 1000 = 1 mA

No. Name Type Range Unit FbEq32
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13.91 AO1 डेटा èटोरेज वाèतिवक -327.68…327.67 - 100 = 1
13.92 AO2 डेटा èटोरेज वाèतिवक -327.68…327.67 - 100 = 1
19 ऑपरेशन मोड
19.01 वाèतिवक ऑपरेशन मोड सूची 1, 2, 10, 20 - 1 = 1
19.11 Ext1/Ext2 चयन बाइनरी 

èत्रोत
0...8, 19...21, 25...27, 
32...35

- 1 = 1

19.12 Ext1 कंट्रोल मोड सूची 1, 2 - 1 = 1
19.14 Ext2 कंट्रोल मोड सूची 1…5 - 1 = 1
19.16 लोकल कंट्रोल मोड सूची 0 - 1 = 1
19.17 लोकल कंट्रोल अक्षम सूची 0…1 - 1 = 1
20 èटाटर्/èटॉप/िदशा
20.01 Ext1 कमांड सूची 0…6, 4, 11, 12, 14 - 1 = 1
20.02 Ext1 èटाटर् िट्रगर टाइप सूची 0…1 - 1 = 1
20.03 Ext1 in1 सोसर् बाइनरी 

èत्रोत
0...7, 18...20, 24...26 - 1 = 1

20.04 Ext1 in2 सोसर् बाइनरी 
èत्रोत

0...7, 18...20, 24...26 - 1 = 1

20.05 Ext1 in3 सोसर् बाइनरी 
èत्रोत

0...7, 18...20, 24...26 - 1 = 1

20.06 Ext2 कॉमंांडàनांɬस सूची 0…6, 4, 11, 12, 14 - 1 = 1
20.07 Ext2 èटाटर् िट्रगर प्रकार सूची 0…1 - 1 = 1
20.08 1 सोसर् मɅ Ext2 बाइनरी 

èत्रोत
0...7, 18...20, 24...26 - 1 = 1

20.09 Ext2 in2 सोसर् बाइनरी 
èत्रोत

0...7, 18...20, 24...26 - 1 = 1

20.10 Ext2 in3 सोसर् बाइनरी 
èत्रोत

0...7, 18...20, 24...26 - 1 = 1

20.11 èटॉप मोड सक्षम करɅ चलाएं सूची 0…2 - 1 = 1
20.12 चालू सक्षम 1 सोसर् बाइनरी 

èत्रोत
0...7, 18...20, 24...26, 30, 
32

- 1 = 1

20.19 प्रारंभ कमांड सक्षम करɅ बाइनरी 
èत्रोत

0...7, 18...20, 24...26 - 1 = 1

20.21 िदशा सूची 0…2 - 1 = 1
20.22 घुमाने के िलए तैयार करɅ बाइनरी 

èत्रोत
0...7, 18...20, 24...26 - 1 = 1

20.25 जॉिगगं तैयार बाइनरी 
èत्रोत

0...7, 18...20, 24...26 - 1 = 1

20.26 जॉिगगं 1 èटाटर् सोसर् बाइनरी 
èत्रोत

0...7, 18...20, 24...26 - 1 = 1

20.27 जॉिगगं 2 èटाटर् सोसर् बाइनरी 
èत्रोत

0...7, 18...20, 24...26 - 1 = 1

21 èटाटर्/èटॉप मोड
21.01 èटाटर् मोड सूची 0…2 - 1 = 1
21.02 चंुबकीकरण समय वाèतिवक 0…10000 ms 1 = 1 ms
21.03 èटॉप मोड सूची 0…1 - 1 = 1

No. Name Type Range Unit FbEq32
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21.04 इमरजɅसी èटॉप मोड सूची 0…2 - 1 = 1
21.05 इमरजɅसी èटॉप सोसर् बाइनरी 

èत्रोत
0, 1, 3...8 - 1 = 1

21.06 शूÛय गित सीमा वाèतिवक 0.00...30000.00 rpm 100 = 1 rpm
21.07 शूÛय गित देरी वाèतिवक 0…30000 ms 1 = 1 ms
21.08 DC करंट कंट्रोल PB 0b0000…0b1111 - 1 = 1
21.09 DC होãड èपीड वाèतिवक 0.00…1000.00 rpm 100 = 1 rpm
21.10 DC करंट रेफरɅस वाèतिवक 0.0…100.0 % 10 = 1%
21.11 चुàबकीकरण के बाद का समय वाèतिवक 0…3000 s 1 = 1 s
21.14 प्री-हीिटगं इनपुट सोसर् बाइनरी 

èत्रोत
0...13 - 1 = 1

21.16 पूवर्-हीिटगं करंट वाèतिवक 0.0…30.0 % 10 = 1%
21.18 ऑटो िरèटाटर् समय वाèतिवक 0.0…10.0 s 10 = 1 s
21.19 èकेलर èटाटर् मोड सूची 0…4 - 1 = 1
21.21 DC होãड आविृƣ वाèतिवक 0.00…1000.00 Hz 100 = 1 Hz
21.22 देरी से èटाटर् वाèतिवक 0.00…60.00 s 100 = 1 s
21.26 टॉकर्  बूèट करंट वाèतिवक 15.0…300.0 % 100 = 1%
21.30 गित पूिरत èटॉप मोड वाèतिवक 0…3 - 1 = 1
21.31 गित पूिरत èटॉप देरी वाèतिवक 0.00…1000.00 s 100 = 1 s
21.32 गित पूिरत èटॉप सीमा वाèतिवक 0…100 % 1 = 1%
22 गित रेफरɅस चयन
22.11 Ext1 गित रेफरɅस1 एनालॉग 

İोत
0...2, 4, 5, 8, 9, 15...19 - 1 = 1

22.12 Ext1 गित रेफरɅस2 एनालॉग 
İोत

0...2, 4, 5, 8, 9, 15...19 - 1 = 1

22.13 Ext1 गित फंक्शन सूची 0…5 - 1 = 1
22.18 Ext2 गित रेफरɅस1 एनालॉग 

İोत
0...2, 4, 5, 8, 9, 15...19 - 1 = 1

22.19 Ext2 गित रेफरɅस2 एनालॉग 
İोत

0...2, 4, 5, 8, 9, 15...19 - 1 = 1

22.20 Ext2 गित फंक्शन सूची 0…5 - 1 = 1
22.21 िèथर गित फंक्शन PB 0b0000…0b1111 - 1 = 1
22.22 िèथर गित sel1 बाइनरी 

èत्रोत
0...7, 18...20, 24...26 - 1 = 1

22.23 िèथर गित sel2 बाइनरी 
èत्रोत

0...7, 18...20, 24...26 - 1 = 1

22.24 िèथर गित sel3 बाइनरी 
èत्रोत

0...7, 18...20, 24...26 - 1 = 1

22.26 िèथर गित 1 वाèतिवक -30000.00…30000.00 rpm 100 = 1 rpm
22.27 िèथर गित 2 वाèतिवक -30000.00…30000.00 rpm 100 = 1 rpm
22.28 िèथर गित 3 वाèतिवक -30000.00…30000.00 rpm 100 = 1 rpm
22.29 िèथर गित 4 वाèतिवक -30000.00…30000.00 rpm 100 = 1 rpm
22.30 िèथर गित 5 वाèतिवक -30000.00…30000.00 rpm 100 = 1 rpm
22.31 िèथर गित 6 वाèतिवक -30000.00…30000.00 rpm 100 = 1 rpm

No. Name Type Range Unit FbEq32
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22.32 िèथर गित 7 वाèतिवक -30000.00…30000.00 rpm 100 = 1 rpm
22.41 गित रेफरɅस सुरिक्षत वाèतिवक -30000.00…30000.00 rpm 100 = 1 rpm
22.42 जॉिगगं 1 रेफरɅस वाèतिवक -30000.00…30000.00 rpm 100 = 1 rpm
22.43 जॉिगगं 2 रेफरɅस वाèतिवक -30000.00…30000.00 rpm 100 = 1 rpm
22.51 मह×वपूणर् गित फंक्शन PB 0b0000…0b1111 - 1 = 1
22.52 क्रांितक गित 1 िनàन वाèतिवक -30000.00…30000.00 rpm 100 = 1 rpm
22.53 क्रांितक गित 1 उÍच वाèतिवक -30000.00…30000.00 rpm 100 = 1 rpm
22.54 क्रांितक गित 2 िनàन वाèतिवक -30000.00…30000.00 rpm 100 = 1 rpm
22.55 क्रांितक गित 2 उÍच वाèतिवक -30000.00…30000.00 rpm 100 = 1 rpm
22.56 क्रांितक गित 3 िनàन वाèतिवक -30000.00…30000.00 rpm 100 = 1 rpm
22.57 क्रांितक गित 3 उÍच वाèतिवक -30000.00…30000.00 rpm 100 = 1 rpm
22.71 मोटर पोटेिÛशओमीटर फंक्शन सूची 0…3 - 1 = 1
22.72 मोटर पोटेिÛशओमीटर आरंिभक 

मान
वाèतिवक -32768.00…32767.00 - 100 = 1

22.73 मोटर पोटेिÛशओमीटर अप सोसर् बाइनरी 
èत्रोत

0...7, 18...20, 24...26 - 1 = 1

22.74 मोटर पोटेिÛशओमीटर डाउन 
सोसर्

बाइनरी 
èत्रोत

0...7, 18...20, 24...26 - 1 = 1

22.76 मोटर पोटेिÛशओमीटर Ûयूनतम 
मान

वाèतिवक -32768.00…32767.00 - 100 = 1

22.77 मोटर पोटेिÛशओमीटर अिधकतम 
मान

वाèतिवक -32768.00…32767.00 - 100 = 1

22.78 मोटर पोटेिÛशओमीटर रैàप अप वाèतिवक 0.0...3600.0 s -
22.79 मोटर पोटेिÛशओमीटर रैàप डाउन वाèतिवक 0.0...3600.0 s -
22.80 मोटर पोटेिÛशओमीटर रेफरɅस 

सिक्रय
वाèतिवक -32768.00…32767.00 - 100 = 1

23 गित रेफरɅस रैàप
23.01 गित रेफरɅस रैàप इनपुट वाèतिवक -30000.00…30000.00 rpm 100 = 1 rpm
23.02 गित रेफरɅस रैàप आउटपुट वाèतिवक -30000.00…30000.00 rpm 100 = 1 rpm
23.11 रैàप सेट चयन बाइनरी 

èत्रोत
0...7, 20 - 1 = 1

23.12 एक्सेलरेशन समय 1 वाèतिवक 0.000…1800.000 s 1000 = 1 s
23.13 िडसेलरैशन समय 1 वाèतिवक 0.000…1800.000 s 1000 = 1 s
23.14 एक्सेलरेशन समय 2 वाèतिवक 0.000…1800.000 s 1000 = 1 s
23.15 िडसेलरैशन समय 2 वाèतिवक 0.000…1800.000 s 1000 = 1 s
23.20 एक्सेलरेशन समय जॉिगगं वाèतिवक 0.000…1800.000 s 1000 = 1 s
23.21 िडसेलरैशन समय जॉिगगं वाèतिवक 0.000…1800.000 s 1000 = 1 s
23.23 इमरजɅसी èटॉप समय वाèतिवक 0.000…1800.000 s 1000 = 1 s
23.28 पिरवतर्नशील ढलान सक्षम सूची 0…1 - 1 = 1
23.29 वैिरएबल èलोप रेट वाèतिवक 2…30000 ms 1 = 1 ms
23.32 आकार समय 1 वाèतिवक 0.000…1800.000 s 1000 = 1 s
23.33 आकार समय 2 वाèतिवक 0.000…1800.000 s 1000 = 1 s
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25 गित िनयंत्रण
25.01 टॉकर्  रेफरɅस गित िनयंत्रण वाèतिवक -1600.0…1600.0 % 10 = 1%
25.02 गित प्रपॉशर्नल वɮृिध  वाèतिवक 0.00…250.00 - 100 = 1
25.03 गित इÛटगे्रशन समय  वाèतिवक 0.00…1000.00 s 100 = 1 s
25.04 गित डेिरवेशन समय वाèतिवक 0.000…10.000 s 1000 = 1 s
25.05 डेिरवेशन िफãटर समय वाèतिवक 0…10000 ms 1 = 1 ms
25.06 एक्सेलरेशन पूिरत डेिरवेशन समय वाèतिवक 0.00…1000.00 s 100 = 1 s
25.07 एक्सेलरेशन पूिरत िफ़ãटर समय वाèतिवक 0.0…1000.0 ms 10 = 1 ms
25.30 Ýलक्स अडाÜटेशन सक्षम सूची 0...1 - -
25.53 टॉकर्  प्रपॉशर्नल रेफरɅस वाèतिवक -30000.0…30000.0 % 10 = 1%
25.54 टॉकर्  इंटीग्रल रेफरɅस वाèतिवक -30000.0…30000.0 % 10 = 1%
25.55 टॉकर्  डेिरवेशन रेफरɅस वाèतिवक -30000.0…30000.0 % 10 = 1%
25.56 टॉकर्  एक्सेलरेशन पूिरत वाèतिवक -30000.0…30000.0 % 10 = 1%
28 फ्रीक्वɅसी रेफरɅस चेन
28.01 फ्रीक्वɅसी रेफरɅस रैàप इनपुट वाèतिवक -500.00…500.00 Hz 100 = 1 Hz
28.02 फ्रीक्वɅसी रेफरɅस रैàप आउटपुट वाèतिवक -500.00…500.00 Hz 100 = 1 Hz
28.11 फ्रीक्वɅसी रेफरɅस1 सोसर् एनालॉग 

İोत
0...2, 4, 5, 8, 9, 15...19 - 1 = 1

28.12 फ्रीक्वɅसी रेफरɅस2 सोसर् एनालॉग 
İोत

0...5 - 1 = 1

28.13 फ्रीक्वɅसी रेफरɅस1 फंक्शन सूची 0…5 - 1 = 1
28.15 Ext2 फ्रीक्वɅसी रेफरɅस1 एनालॉग 

İोत
0...2, 4, 5, 8, 9, 15...19 - 1 = 1

28.16 Ext2 फ्रीक्वɅसी रेफरɅस2 एनालॉग 
İोत

0...2, 4, 5, 8, 9, 15...19 - 1 = 1

28.17 Ext2 फ्रीक्वɅसी फंक्शन सूची 0…5 - 1 = 1
28.21 िèथर फ्रीक्वɅसी फंक्शन PB 0b0000…0b1111 - 1 = 1
28.22 िèथर फ्रीक्वɅसी sel1 बाइनरी 

èत्रोत
0...7, 18...20, 24...26 - 1 = 1

28.23 िèथर फ्रीक्वɅसी sel2 बाइनरी 
èत्रोत

0...7, 18...20, 24...26 - 1 = 1

28.24 िèथर फ्रीक्वɅसी sel3 बाइनरी 
èत्रोत

0...7, 18...20, 24...26 - 1 = 1

28.26 िèथर फ्रीक्वɅसी 1 वाèतिवक -500.00…500.00 Hz 100 = 1 Hz
28.27 िèथर फ्रीक्वɅसी 2 वाèतिवक -500.00…500.00 Hz 100 = 1 Hz
28.28 िèथर फ्रीक्वɅसी 3 वाèतिवक -500.00…500.00 Hz 100 = 1 Hz
28.29 िèथर फ्रीक्वɅसी 4 वाèतिवक -500.00…500.00 Hz 100 = 1 Hz
28.30 िèथर फ्रीक्वɅसी 5 वाèतिवक -500.00…500.00 Hz 100 = 1 Hz
28.31 िèथर फ्रीक्वɅसी 6 वाèतिवक -500.00…500.00 Hz 100 = 1 Hz
28.32 िèथर फ्रीक्वɅसी 7 वाèतिवक -500.00…500.00 Hz 100 = 1 Hz
28.41 फ्रीक्वɅसी रेफरɅस सुरिक्षत वाèतिवक -500.00…500.00 Hz 100 = 1 Hz
28.51 क्रांितक फ्रीक्वɅसी फंक्शन PB 0b0000…0b1111 - 1 = 1
28.52 क्रांितक फ्रीक्वɅसी 1 िनàन वाèतिवक -500.00…500.00 Hz 100 = 1 Hz
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28.53 क्रांितक फ्रीक्वɅसी 1 उÍच वाèतिवक -500.00…500.00 Hz 100 = 1 Hz
28.54 क्रांितक फ्रीक्वɅसी 2 िनàन वाèतिवक -500.00…500.00 Hz 100 = 1 Hz
28.55 क्रांितक फ्रीक्वɅसी 2 उÍच वाèतिवक -500.00…500.00 Hz 100 = 1 Hz
28.56 क्रांितक फ्रीक्वɅसी 3 िनàन वाèतिवक -500.00…500.00 Hz 100 = 1 Hz
28.57 क्रांितक फ्रीक्वɅसी 3 उÍच वाèतिवक -500.00…500.00 Hz 100 = 1 Hz
28.71 आविृƣ रैàप सेट चयन बाइनरी 

èत्रोत
0...7, 20 - 1 = 1

28.72 फ्रीक्वɅसी एक्सेलरेशन समय 1 वाèतिवक 0.000…1800.000 s 1000 = 1 s
28.73 फ्रीक्वɅसी िडसेलरैशन समय 1 वाèतिवक 0.000…1800.000 s 1000 = 1 s
28.74 फ्रीक्वɅसी एक्सेलरेशन समय 2 वाèतिवक 0.000…1800.000 s 1000 = 1 s
28.75 फ्रीक्वɅसी िडसेलरैशन समय 2 वाèतिवक 0.000…1800.000 s 1000 = 1 s
28.76 शूÛय सोसर् मɅ आविृƣ रैàप बाइनरी 

èत्रोत
0...7 - 1 = 1

28.82 आकार समय 1 वाèतिवक 0.000…1800.000 s 1000 = 1 s
28.83 आकार समय 2 वाèतिवक 0.000…1800.000 s 1000 = 1 s
28.92 फ्रीक्वɅसी रेफरɅस सिक्रय 3 वाèतिवक -500.00…500.00 Hz 100 = 1 Hz
28.96 फ्रीक्वɅसी रेफरɅस सिक्रय 7 वाèतिवक -500.00…500.00 Hz 100 = 1 Hz
28.97 फ्रीक्वɅसी रेफरɅस असीिमत वाèतिवक -500.00…500.00 Hz 100 = 1 Hz
30 सीमाएं
30.01 सीमा शÞद 1 PB 0b0000…0b1111 - 1 = 1
30.02 टॉकर्  सीमा èटेटस PB 0b0000…0b1111 - 1 = 1
30.09 करंट सीमा िनगरानी समय वाèतिवक 0.00...120.00 s -
30.10 करंट सीमा एक्शन सूची 0...2 - 1=1
30.11 Ûयूनतम गित वाèतिवक -30000.00…30000.00 rpm 100 = 1 rpm
30.12 अिधकतम गित वाèतिवक -30000.00…30000.00 rpm 100 = 1 rpm
30.13 Ûयूनतम आविृƣ वाèतिवक -500.00…500.00 Hz 100 = 1 Hz
30.14 अिधकतम आविृƣ वाèतिवक -500.00…500.00 Hz 100 = 1 Hz
30.17 अिधकतम करंट वाèतिवक 0.00…7.20 A 100 = 1 A
30.19 Ûयूनतम टॉकर्  1 वाèतिवक -1600.0…0.0 % 10 = 1%
30.20 अिधकतम टॉकर्  1 वाèतिवक 0.0…1600.0 % 10 = 1%
30.30 अिधक वोãटेज िनयंत्रण सूची 0…1 - 1 = 1
30.31 िनàन वोãटेज िनयंत्रण सूची 0…1 - 1 = 1
31 फॉãट फंक्शन
31.01 बाहरी इवɅट 1 का सोसर् बाइनरी 

èत्रोत
0, 1, 3...8 - 1 = 1

31.02 बाहरी इवɅट 1 का प्रकार सूची 0…1 - 1 = 1
31.03 बाहरी इवɅट 2 का सोसर् बाइनरी 

èत्रोत
0, 1, 3...8 - 1 = 1

31.04 बाहरी इवɅट 2 का प्रकार सूची 0…1 - 1 = 1
31.05 बाहरी इवɅट 3 का सोसर् बाइनरी 

èत्रोत
0, 1, 3...8 - 1 = 1

31.06 बाहरी इवɅट 3 का प्रकार सूची 0…1 - 1 = 1
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31.07 बाहरी इवɅट 4 का सोसर् बाइनरी 
èत्रोत

0, 1, 3...8 - 1 = 1

31.08 बाहरी इवɅट 4 का प्रकार सूची 0…1 - 1 = 1
31.09 बाहरी इवɅट 5 का सोसर् बाइनरी 

èत्रोत
0, 1, 3...8 - 1 = 1

31.10 बाहरी इवɅट 5 का प्रकार सूची 0…1 - 1 = 1
31.11 फॉãट िरसेट चयन बाइनरी 

èत्रोत
0...7, 18...20, 24...26 - 1 = 1

31.12 ऑटोिरसेट चयन PB 0x0000…0xffff - 1 = 1
31.13 चयन योग्य फॉãट वाèतिवक 0x0000…0xffff - 1 = 1
31.14 परीक्षण की संख्या वाèतिवक 0…5 - 1 = 1
31.15 परीक्षण का कुल समय वाèतिवक 1.0…600.0 s 10 = 1 s
31.16 िवलंब समय वाèतिवक 0.0…120.0 s 10 = 1 s
31.19 मोटर फेज़ हािन सूची 0…1 - 1 = 1
31.20 अथर् फॉãट सूची 0…2 - 1 = 1
31.21 सÜलाई फेज़ हािन सूची 0…1 - 1 = 1
31.22 STO संकेत रन/èटॉप सूची 0…3 - 1 = 1
31.23 वायिरगं या अथर् फॉãट सूची 0…1 - 1 = 1
31.24 èटाल फंक्शन सूची 0…2 - 1 = 1
31.25 èटाल करंट सीमा वाèतिवक 0.0…1600.0 % 10 = 1%
31.26 èटाल गित सीमा वाèतिवक 0.00…10000.00 rpm 100 = 1 rpm
31.27 èटाल आविृƣ सीमा वाèतिवक 0.00…1000.00 Hz 100 = 1 Hz
31.28 èटाल समय वाèतिवक 0…3600 s 1 = 1 s
31.30 अिधक गित िट्रप मािजर्न वाèतिवक 0.00…10000.00 rpm 100 = 1 rpm
31.36 ऑक्स फैन फॉãट बाईपास सूची 0…1 - 1 = 1
32 सुपरिवज़न
32.01 सुपरिवज़न  èटेटस PB 0b0000…0b1111 - 1 = 1
32.05 सुपरिवज़न 1 फंक्शन सूची 0…7 - 1 = 1
32.06 सुपरिवज़न 1 एक्शन सूची 0…3 - 1 = 1
32.07 सुपरिवज़न 1 िसग्नल एनालॉग 

İोत
0, 1, 3, 4, 6...10, 23...27 - 1 = 1

32.08 सुपरिवज़न 1 िफãटर समय वाèतिवक 0.000…30.000 s 1000 = 1 s
32.09 सुपरिवज़न 1 िनàन वाèतिवक -21474836.00… 

21474836.00
- -

32.10 सुपरिवज़न 1 उÍच वाèतिवक -21474836.00… 
21474836.00

- -

32.11 सुपरिवज़न 1 िहèटैिरसीस वाèतिवक 0.00…100000.00 - 100 = 1
32.15 सुपरिवज़न 2 फंक्शन सूची 0…7 - 1 = 1
32.16 सुपरिवज़न 2 एक्शन सूची 0…3 - 1 = 1
32.17 सुपरिवज़न 2 िसग्नल एनालॉग 

İोत
0, 1, 3, 4, 6...10, 23...27 - 1 = 1

32.18 सुपरिवज़न 2 िफãटर समय वाèतिवक 0.000…30.000 s 1000 = 1 s
32.19 सुपरिवज़न 2 िनàन वाèतिवक -21474836.00… 

21474836.00
- 100 = 1
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32.20 सुपरिवज़न 2 उÍच वाèतिवक -21474836.00… 
21474836.00

- 100 = 1

32.21 सुपरिवज़न 2 िहèटैिरसीस वाèतिवक 0.00…100000.00 - 100 = 1
32.25 सुपरिवज़न 3 फंक्शन सूची 0…6 - 1 = 1
32.26 सुपरिवज़न 3 एक्शन सूची 0…3 - 1 = 1
32.27 सुपरिवज़न 3 िसग्नल एनालॉग 

İोत
0, 1, 3, 4, 6...10, 23...27 - 1 = 1

32.28 सुपरिवज़न 3 िफãटर समय वाèतिवक 0.000…30.000 s 1000 = 1 s
32.29 सुपरिवज़न 3 िनàन वाèतिवक -21474836.00… 

21474836.00
- 100 = 1

32.30 सुपरिवज़न 3 उÍच वाèतिवक -21474836.00… 
21474836.00

- 100 = 1

32.31 सुपरिवज़न 3 िहèटैिरसीस वाèतिवक 0.00…100000.00 - 100 = 1
32.35 सुपरिवज़न 4 फंक्शन सूची 0…7 - 1 = 1
32.36 सुपरिवज़न 4 एक्शन सूची 0…3 - 1 = 1
32.37 सुपरिवज़न 4 िसग्नल एनालॉग 

İोत
0, 1, 3, 4, 6...10, 23...27 - 1 = 1

32.38 सुपरिवज़न 4 िफãटर समय वाèतिवक 0.000…30.000 s 1000 = 1 s
32.39 सुपरिवज़न 4 िनàन वाèतिवक -21474836.00… 

21474836.00
- 100 = 1

32.40 सुपरिवज़न 4 उÍच वाèतिवक -21474836.00… 
21474836.00

- 100 = 1

32.41 सुपरिवज़न 4 िहèटैिरसीस वाèतिवक 0.00…100000.00 - 100 = 1
32.45 सुपरिवज़न 5 फंक्शन सूची 0…7 - 1 = 1
32.46 सुपरिवज़न 5 एक्शन सूची 0…3 - 1 = 1
32.47 सुपरिवज़न 5 िसग्नल एनालॉग 

İोत
0, 1, 3, 4, 6...10, 23...27 - 1 = 1

32.48 सुपरिवज़न 5 िफãटर समय वाèतिवक 0.000…30.000 s 1000 = 1 s
32.49 सुपरिवज़न 5 िनàन वाèतिवक -21474836.00… 

21474836.00
- 100 = 1

32.50 सुपरिवज़न 5 उÍच वाèतिवक -21474836.00… 
21474836.00

- 100 = 1

32.51 सुपरिवज़न 5 िहèटैिरसीस वाèतिवक 0.00…100000.00 - 100 = 1
32.55 सुपरिवज़न 6 फंक्शन सूची 0…7 - 1 = 1
32.56 सुपरिवज़न 6 एक्शन सूची 0…3 - 1 = 1
32.57 सुपरिवज़न 6 िसग्नल एनालॉग 

İोत
0, 1, 3, 4, 6...10, 23...27 - 1 = 1

32.58 सुपरिवज़न 6 िफãटर समय वाèतिवक 0.000…30.000 s 1000 = 1 s
32.59 सुपरिवज़न 6 िनàन वाèतिवक -21474836.00… 

21474836.00
- 100 = 1

32.60 सुपरिवज़न 6 उÍच वाèतिवक -21474836.00… 
21474836.00

- 100 = 1

32.61 सुपरिवज़न 6 िहèटैिरसीस वाèतिवक 0.00…100000.00 - 100 = 1
34 समयबɮध फंक्शनs
34.01 समयबɮध फंक्शÛस èटेटस PB 0b0000…0b1111 - 1 = 1
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34.02 टाइमर èटेटस PB 0b0000…0b1111 - 1 = 1
34.04 मौसम/अपवाद िदन èटेटस PB 0b0000…0b1111 - 1 = 1
34.10 समयबɮध फंक्शÛस बाइनरी 

èत्रोत
0...7 - 1 = 1

34.11 टाइमर 2 कॉनिफगरेशन PB 0b0000…0b1111 - 1 = 1
34.12 टाइमर 1 आरंभ समय Time 00:00:00…23:59:59 - 1 = 1
34.13 टाइमर 1 अविध Duration 00 00:00…07 00:00 - 1 = 1
34.14 टाइमर 2 कॉनिफगरेशन PB 0b0000…0b1111 - 1 = 1
34.15 टाइमर 2 आरंभ समय Time 00:00:00…23:59:59 - 1 = 1
34.16 टाइमर 2 अविध Duration 00 00:00…07 00:00 - 1 = 1
34.17 टाइमर 3 कॉनिफगरेशन PB 0b0000…0b1111 - 1 = 1
34.18 टाइमर 3 आरंभ समय Time 00:00:00…23:59:59 - 1 = 1
34.19 टाइमर 3 अविध Duration 00 00:00…07 00:00 - 1 = 1
34.20 टाइमर 4 कॉनिफगरेशन PB 0b0000…0b1111 - 1 = 1
34.21 टाइमर 4 आरंभ समय Time 00:00:00…23:59:59 - 1 = 1
34.22 टाइमर 4 अविध Duration 00 00:00…07 00:00 - 1 = 1
34.23 टाइमर 5 कॉनिफगरेशन PB 0b0000…0b1111 - 1 = 1
34.24 टाइमर 5 आरंभ समय Time 00:00:00…23:59:59 - 1 = 1
34.25 टाइमर 5 अविध Duration 00 00:00…07 00:00 - 1 = 1
34.26 टाइमर 6 कॉनिफगरेशन PB 0b0000…0b1111 - 1 = 1
34.27 टाइमर 6 आरंभ समय Time 00:00:00…23:59:59 - 1 = 1
34.28 टाइमर 6 अविध Duration 00 00:00…07 00:00 - 1 = 1
34.29 टाइमर 7 कॉनिफगरेशन PB 0b0000…0b1111 - 1 = 1
34.30 टाइमर 7 आरंभ समय Time 00:00:00…23:59:59 - 1 = 1
34.31 टाइमर 7 अविध Duration 00 00:00…07 00:00 - 1 = 1
34.32 टाइमर 8 कॉनिफगरेशन PB 0b0000…0b1111 - 1 = 1
34.33 टाइमर 8 आरंभ समय Time 00:00:00…23:59:59 - 1 = 1
34.34 टाइमर 8 अविध Duration 00 00:00…07 00:00 - 1 = 1
34.35 टाइमर 9 कॉनिफगरेशन PB 0b0000…0b1111 - 1 = 1
34.36 टाइमर 9 आरंभ समय Time 00:00:00…23:59:59 - 1 = 1
34.37 टाइमर 9 अविध Duration 00 00:00…07 00:00 - 1 = 1
34.38 टाइमर 10 कॉनिफगरेशन PB 0b0000…0b1111 - 1 = 1
34.39 टाइमर 10 आरंभ समय Time 00:00:00…23:59:59 - 1 = 1
34.40 टाइमर 10 अविध Duration 00 00:00…07 00:00 - 1 = 1
34.41 टाइमर 11 कॉनिफगरेशन PB 0b0000…0b1111 - 1 = 1
34.42 टाइमर 11 आरंभ समय Time 00:00:00…23:59:59 - 1 = 1
34.43 टाइमर 11 अविध Duration 00 00:00…07 00:00 - 1 = 1
34.44 टाइमर 12 कॉनिफगरेशन PB 0b0000…0b1111 - 1 = 1
34.45 टाइमर 12 आरंभ करने का समय Time 00:00:00…23:59:59 - 1 = 1
34.46 टाइमर 12 अविध Duration 00 00:00…07 00:00 - 1 = 1 -
34.60 मौसम 1 आरंभ ितिथ Date - - 1 = 1
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34.61 मौसम 2 आरंभ ितिथ Date - - 1 = 1
34.62 मौसम 3 आरंभ ितिथ Date - - 1 = 1
34.63 मौसम 4 आरंभ ितिथ Date - - 1 = 1
34.70 सिक्रय अपवादɉ की संख्या वाèतिवक 0...16 - 1 = 1
34.71 अपवाद के प्रकार PB 0b0000…0b1111 - 1 = 1
34.72 अपवाद 1 èटाटर् Date - d 1 = 1 d
34.73 अपवाद 1 लंबाई वाèतिवक 0…60 d 1 = 1 d
34.74 अपवाद 2 èटार ् Date - d 1 = 1 d
34.75 अपवाद 2 लंबाई वाèतिवक 0…60 d 1 = 1 d
34.76 अपवाद 3 èटार ् Date - d 1 = 1 d
34.77 अपवाद 3 लंबाई वाèतिवक 0…60 d 1 = 1 d
34.78 अपवाद िदन 4 Date - d 1 = 1 d
34.79 अपवाद िदन 5 Date - d 1 = 1 d
34.80 अपवाद िदन 6 Date - d 1 = 1 d
34.81 अपवाद िदन 7 Date - d 1 = 1 d
34.82 अपवाद िदन 8 Date - d 1 = 1 d
34.83 अपवाद िदन 9 Date - d 1 = 1 d
34.84 अपवाद िदन 10 Date - d 1 = 1 d
34.85 अपवाद िदन 11 Date - d 1 = 1 d
34.86 अपवाद िदन 12 Date - d 1 = 1 d
34.87 अपवाद िदन 13 Date - d 1 = 1 d
34.88 अपवाद िदन 14 Date - d 1 = 1 d
34.89 अपवाद िदन 15 Date - d 1 = 1 d
34.90 अपवाद िदन 16 Date - d 1 = 1 d
34.100 समयबɮध फंक्शन 1 PB 0b0000…0b1111 - 1 = 1
34.101 समयबɮध फंक्शन 2 PB 0b0000…0b1111 - 1 = 1
34.102 समयबɮध फंक्शन 3 PB 0b0000…0b1111 - 1 = 1
34.110 बूèट टाइम फंक्शन PB 0b0000…0b1111 - 1 = 1
34.111 बूèट टाइम एिक्टवेशन सोसर् बाइनरी 

èत्रोत
- - 1 = 1

34.112 बूèट टाइम अविध Duration 00 00:00…07 00:00 min 1 = 1 min
35 मोटर थमर्ल सुरक्षा
35.01 मोटर अनुमािनत तापमान वाèतिवक -60…1000 °C or

-76…1832 °F
°C or °F 1 = 1 °

35.02 मािपत तापमान 1 वाèतिवक -60…5000 °C or 
-76…9032 °F

°C, °F 1 = 1 unit

35.03 मािपत तापमान 2 वाèतिवक -60…5000 °C or 
-76…9032 °F

°C, °F 1 = 1 unit

35.11 तापमान 1 सोसर् सूची 0…2, 5…8, 11…16, 19, 21, 
22

- 1 = 1

35.12 तापमान 1 फॉãट सीमा वाèतिवक -60…5000 °C or
 -76…9032 °F

°C, °F 1 = 1 unit
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35.13 तापमान 1 चेतावनी सीमा वाèतिवक -60…5000 °C or
 -76…9032 °F

°C, °F 1 = 1 unit

35.14 तापमान 1 AI सोसर् एनालॉग 
İोत

- - 1 = 1

35.21 तापमान 2 सोसर् सूची 0…2, 5…78, 11…16, 19 - 1 = 1
35.22 तापमान 2 फॉãट सीमा वाèतिवक -60…5000 °C or

 -76…9032 °F
°C, °F 1 = 1 unit

35.23 तापमान 2 चेतावनी सीमा वाèतिवक -60…5000 °C or
 -76…9032 °F

°C, °F 1 = 1 unit

35.24 तापमान 2 AI सोसर् एनालॉग 
İोत

- - 1 = 1

35.50 मोटर पिरवेश तापमान वाèतिवक -60…100 °C or 
-76 … 212 °F

°C, °F 1 = 1 °

35.51 मोटर लोड कवर् वाèतिवक 50…150 % 1 = 1%
35.52 शूÛय गित लोड वाèतिवक 50…150 % 1 = 1%
35.53 बे्रक Üवॉइंट वाèतिवक 1.00 … 500.00 Hz 100 = 1 Hz
35.54 मोटर नॉिमनल तापमान वɮृिध वाèतिवक 0…300 °C or 32…572 °F °C or °F 1 = 1 °
35.55 मोटर थमर्ल समय िèथर वाèतिवक 100…10000 s 1 = 1 s
36 लोड एनलाइज़र
36.01 PVL िसग्नल सोसर् एनालॉग 

İोत
0, 1, 3, 4, 6...8, 10, 11, 
14, 16

- 1 = 1

36.02 PVL िफãटर समय वाèतिवक 0.00…120.00 s 100 = 1 s
36.09 लॉगर िरसेट करɅ सूची 0…3 - 1 = 1
36.10 PVL पीक मान वाèतिवक -32768.00…32767.00 - 100 = 1
36.11 PVL पीक ितिथ डटेा 1/1/1980...6/5/2159 - 1 = 1
36.12 PVL पीक समय डटेा 00:00:00...23:59:59 - 1 = 1
36.13 पीक पर PVL करंट वाèतिवक -32768.00…32767.00 A 100 = 1 A
36.14 पीक पर PVL DC वोãटेज वाèतिवक 0.00…2000.00 V 100 = 1 V
36.15 पीक पर PVL गित वाèतिवक -30000.00-30000.00 rpm 100 = 1 rpm
36.16 PVL िरसेट ितिथ डटेा 1/1/1980...6/5/2159 - 1 = 1
36.17 PVL िरसेट समय डटेा 00:00:00...23:59:59 - 1 = 1
37 यूज़र लोड कवर्
37.01 ULC आउटपुट èटेटस शÞद PB 0b0000…0b1111 - 1 = 1

37.02 ULC सुपरिवज़न िसग्नल एनालॉग 
İोत

0...3 - 1 = 1

37.03 ULC अिधक लोड एक्शन सूची 0…3 - 1 = 1
37.04 ULC िनàन लोड एक्शन सूची 0…3 - 1 = 1
37.11 ULC गित तािलका िबदं ु1 वाèतिवक -30000.0…30000.0 rpm 10 = 1 rpm
37.12 ULC गित तािलका िबदं ु2 वाèतिवक -30000.0…30000.0 rpm 10 = 1 rpm
37.13 ULC गित तािलका िबदं ु3 वाèतिवक -30000.0…30000.0 rpm 10 = 1 rpm
37.14 ULC गित तािलका िबदं ु4 वाèतिवक -30000.0…30000.0 rpm 10 = 1 rpm
37.15 ULC गित तािलका िबदं ु5 वाèतिवक -30000.0…30000.0 rpm 10 = 1 rpm
37.21 ULC िनàन लोड िबदं ु1 वाèतिवक -1600.0…1600.0 % 10 = 1%

No. Name Type Range Unit FbEq32



अितिरक्त पैरामीटर डटेा   307

ACS 560 FW_HI.book  Page 307  Friday, December 8, 2017  2:15 PM
37.22 ULC िनàन लोड िबदं ु2 वाèतिवक -1600.0…1600.0 % 10 = 1%
37.23 ULC िनàन लोड िबदं ु3 वाèतिवक -1600.0…1600.0 % 10 = 1%
37.24 ULC िनàन लोड िबदं ु4 वाèतिवक -1600.0…1600.0 % 10 = 1%
37.25 ULC िनàन लोड िबदं ु5 वाèतिवक -1600.0…1600.0 % 10 = 1%
37.31 ULC अिधक लोड िबदं ु1 वाèतिवक -1600.0…1600.0 % 10 = 1%
37.32 ULC अिधक लोड िबदं ु2 वाèतिवक -1600.0…1600.0 % 10 = 1%
37.33 ULC अिधक लोड िबदं ु3 वाèतिवक -1600.0…1600.0 % 10 = 1%
37.34 ULC अिधक लोड िबदं ु4 वाèतिवक -1600.0…1600.0 % 10 = 1%
37.35 ULC अिधक लोड िबदं ु5 वाèतिवक -1600.0…1600.0 % 10 = 1%
37.41 ULC अिधक लोड टाइमर वाèतिवक 0.0…10000.0 s 10 = 1 s
37.42 ULC िनàन लोड टाइमर वाèतिवक 0.0…10000.0 s 10 = 1 s
40 प्रोसेस PID सेट 1
40.01 प्रोसेस PID  वाèतिवक 

आउटपुट
वाèतिवक -32768.00…32767.00 % 100 = 1 PID 

customer unit
40.02 प्रोसेस PID  वाèतिवक फीडबैक वाèतिवक -32768.00…32767.00 PID 

customer 
units

100 = 1 PID 
customer unit

40.03 प्रोसेस PID  वाèतिवक 
सेटÜवॉइंट

वाèतिवक -32768.00…32767.00 PID 
customer 
units

100 = 1 PID 
customer unit

40.04 प्रोसेस PID  वाèतिवक 
डेिवएशन

वाèतिवक -32768.00…32767.00 PID 
customer 
units

100 = 1 PID 
customer unit

40.06 प्रोसेस PID èटेटस शÞद PB 0b0000…0b1111 - 1 = 1
40.07 सेट 1 PID ऑपरेशन मोड सूची 0…2 - 1 = 1
40.08 सेट 1 फीडबैक 1 सोसर् एनालॉग 

İोत
0...3, 8...10 - 1 = 1

40.09 सेट 1 फीडबैक 2 सोसर् एनालॉग 
İोत

0...3, 8...10 - 1 = 1

40.10 सेट 1 फीडबैक फंक्शन सूची 0…11 - 1 = 1
40.11 सेट 1 फीडबैक िफãटर समय वाèतिवक 0.000…30.000 s 1000 = 1 s
40.14 सेट 1 सेटÜवॉइंट èकेिलगं वाèतिवक -32768.00...32767.00 - -
40.15 सेट 1 आउटपुट èकेिलगं वाèतिवक -32768.00...32767.00 - -

40.16 सेट 1 सेटÜवॉइंट 1 सोसर् एनालॉग 
İोत

0, 2...4, 8, 10...16, 19, 
20, 24

- 1 = 1

40.17 सेट 1 सेटÜवॉइंट 2 सोसर् एनालॉग 
İोत

0, 2...4, 8, 10...16, 19, 
20, 24

- 1 = 1

40.18 सेट 1 सेटÜवॉइंट फंक्शन सूची 0…11 - 1 = 1
40.19 सेट 1 आतंिरक सेटÜवॉइंट चयन1 बाइनरी 

èत्रोत
0...7, 18...23 - 1 = 1

40.20 सेट 1 आतंिरक सेटÜवॉइंट चयन2 बाइनरी 
èत्रोत

0...7, 18...23 - 1 = 1

40.21 सेट 1 आतंिरक सेटÜवॉइंट 1 वाèतिवक -32768.00…32767.00 PID 
customer 
units

100 = 1 PID 
customer unit
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40.22 सेट 1 आतंिरक सेटÜवॉइंट 2 वाèतिवक -32768.00…32767.00 PID 
customer 
units

100 = 1 PID 
customer unit

40.23 सेट 1 आतंिरक सेटÜवॉइंट 3 वाèतिवक -32768.00…32767.00 PID 
customer 
units

100 = 1 PID 
customer unit

40.26 सेट 1 सेटÜवॉइंट Ûयूनतम वाèतिवक -32768.00…32767.00 - 100 = 1
40.27 सेट 1 सेटÜवॉइंट अिधकतम वाèतिवक -32768.00…32767.00 - 100 = 1
40.28 सेट 1 सेटÜवॉइंट समय बढ़ाएं वाèतिवक 0.0…1800.0 s 10 = 1 s
40.29 सेट 1 सेटÜवॉइंट समय घटाएं वाèतिवक 0.0…1800.0 s 10 = 1 s
40.30 सेट 1 सेटÜवॉइंट फ्रीज़ सक्षम बाइनरी 

èत्रोत
0...7, 18...23 - 1 = 1

40.31 सेट 1 डेिवएशन इÛवजर्न बाइनरी 
èत्रोत

0...1 - 1 = 1

40.32 सेट 1 बढ़त वाèतिवक 0.10…100.00 - 100 = 1
40.33 सेट 1 इंिटगे्रशन समय वाèतिवक 0.0…9999.0 s 10 = 1 s
40.34 सेट 1 डेिरवेशन समय वाèतिवक 0.000…10.000 s 1000 = 1 s
40.35 सेट 1 डेिरवेशन िफãटर समय वाèतिवक 0.0…10.0 s 10 = 1 s
40.36 सेट 1 आउटपुट Ûयूनतम वाèतिवक -32768.0…32767.0 - 10 = 1
40.37 सेट 1 आउटपुट अिधकतम वाèतिवक -32768.0…32767.0 - 10 = 1
40.38 सेट 1 आउटपुट फ्रीज़ सक्षम बाइनरी 

èत्रोत
0...7, 18...23 - 1 = 1

40.43 सेट 1 èलीप लेवल वाèतिवक 0.0…32767.0 - 10 = 1
40.44 सेट 1 èलीप देरी वाèतिवक 0.0…3600.0 s 10 = 1 s
40.45 सेट 1 èलीप बूèट टाइम वाèतिवक 0.0…3600.0 s 10 = 1 s
40.46 सेट 1 èलीप बूèट èटेप वाèतिवक 0.0…32767.0 PID 

customer 
units

10 = 1 PID 
customer unit

40.47 सेट 1 वेक-अप डेिवएशन वाèतिवक -32768.00…32767.00 PID 
customer 
units

100 = 1 PID 
customer unit

40.48 सेट 1 वेक-अप देरी वाèतिवक 0.00…60.00 s 100 = 1 s
40.49 सेट 1 टै्रिकंग मोड बाइनरी 

èत्रोत
0...7, 18...23 - 1 = 1

40.50 सेट 1 टै्रिकंग रेफरɅस चयन एनालॉग 
İोत

0...4 - 1 = 1

40.57 PID सेट1/सेट2 चयन बाइनरी 
èत्रोत

0...7, 18...23 - 1 = 1

40.58 सेट 1 रोकथाम बढ़ाएं बाइनरी 
èत्रोत

0...1 - 1 = 1

40.59 सेट 1 रोकथाम घटाएं बाइनरी 
èत्रोत

0...1 - 1 = 1

40.62 PID आतंिरक सेटÜवॉइंट 
वाèतिवक

वाèतिवक -32768.00…32767.00 PID 
customer 
units

100 = 1 PID 
customer unit

40.89 सेट 1 सेटÜवॉइंट मãटीÜलायर वाèतिवक -100000.00…100000.00 - -
40.90 सेट 1 फीडबैक मãटीÜलायर वाèतिवक -100000.00…100000.00 - 100 = 1
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40.91 फीडबैक डेटा संग्रह वाèतिवक -327.68…327.67 - 100 = 1
40.92 सेटÜवॉइंट डेटा संग्रह वाèतिवक -327.68…327.67 - 100 = 1
40.96 प्रोसेस PID आउटपुट % वाèतिवक -100.00...100.00 % -
40.97 प्रोसेस PID फीडबैक % वाèतिवक -100.00...100.00 % -
40.98 प्रोसेस PID सेटÜवॉइंट % वाèतिवक -100.00...100.00 % -
40.99 प्रोसेस PID डेिवएशन % वाèतिवक -100.00...100.00 % -
41 प्रोसेस PID सेट 2
41.08 सेट 2 फीडबैक 1 सोसर् एनालॉग 

İोत
- - 1 = 1

41.09 सेट 2 फीडबैक 2 सोसर् एनालॉग 
İोत

- - 1 = 1

41.10 सेट 2 फीडबैक फंक्शन सूची 0…11 - 1 = 1
41.11 सेट 2 फीडबैक िफãटर समय वाèतिवक 0.000…30.000 s 1000 = 1 s
41.14 सेट 2 सेटÜवॉइंट èकेिलगं वाèतिवक -32768.00...32767.00 - 100=1
41.15 सेट 2 आउटपुट èकेिलगं वाèतिवक -32768.00...32767.00 - 100=1
41.16 सेट 2 सेटÜवॉइंट 1 सोसर् एनालॉग 

İोत
- - 1 = 1

41.17 सेट 2 सेटÜवॉइंट 2 सोसर् एनालॉग 
İोत

- - 1 = 1

41.18 सेट 2 सेटÜवॉइंट फंक्शन सूची 0…11 - 1 = 1
41.19 सेट 2 आतंिरक सेटÜवॉइंट चयन1 बाइनरी 

èत्रोत
- - 1 = 1

41.20 सेट 2 आतंिरक सेटÜवॉइंट चयन2 बाइनरी 
èत्रोत

- - 1 = 1

41.21 सेट 2 आतंिरक सेटÜवॉइंट 1 वाèतिवक -32768.00…32767.00 PID 
customer 
unit

100 = 1 PID 
customer unit

41.22 सेट 2 आतंिरक सेटÜवॉइंट 2 वाèतिवक -32768.00…32767.00 PID 
customer 
units

100 = 1 PID 
customer unit

41.23 सेट 2 आतंिरक सेटÜवॉइंट 3 वाèतिवक -32768.00…32767.00 PID 
customer 
units

100 = 1 PID 
customer unit

41.26 सेट 2 सेटÜवॉइंट Ûयूनतम वाèतिवक -32768.00…32767.00 - 100 = 1
41.27 सेट 2 सेटÜवॉइंट अिधकतम वाèतिवक -32768.00…32767.00 - 100 = 1
41.28 सेट 2 सेटÜवॉइंट समय बढ़ाएं वाèतिवक 0.0…1800.0 s 10 = 1 s
41.29 सेट 2 सेटÜवॉइंट समय घटाएं वाèतिवक 0.0…1800.0 s 10 = 1 s
41.30 सेट 2 सेटÜवॉइंट fफ्रीज़ सक्षम 

करɅ
बाइनरी 
èत्रोत

- - 1 = 1

41.31 सेट 2 डेिवएशन इनवषर्न बाइनरी 
èत्रोत

- - 1 = 1

41.32 सेट 2 बढ़त वाèतिवक 0.10…100.00 - 100 = 1
41.33 सेट 2 इंिटगे्रशन समय वाèतिवक 0.0…9999.0 s 10 = 1 s
41.34 सेट 2  डेिरवेशन समय वाèतिवक 0.000…10.000 s 1000 = 1 s
41.35 सेट 2 डेिरवेशन िफãटर समय वाèतिवक 0.0…10.0 s 10 = 1 s
41.36 सेट 2 आउटपुट Ûयूनतम वाèतिवक -32768.0…32767.0 - 10 = 1
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41.37 सेट 2 आउटपुट अिधकतम वाèतिवक -32768.0…32767.0 - 10 = 1
41.38 सेट 2 आउटपुट फ्रीज़ सक्षम 

करɅ
बाइनरी 
èत्रोत

- - 1 = 1

41.43 सेट 2 èलीप लेवल वाèतिवक 0.0…32767.0 - 10 = 1
41.44 सेट 2 èलीप देरी वाèतिवक 0.0…3600.0 s 10 = 1 s
41.45 सेट 2 èलीप बूèट टाइम वाèतिवक 0.0…3600.0 s 10 = 1 s
41.46 सेट 2 èलीप बूèट èटेप वाèतिवक 0.0…32767.0 PID 

customer 
units

10 = 1 PID 
customer unit

41.47 सेट 2 वेक-अप डेिवएशन वाèतिवक -32768.0…32767.0 PID 
customer 
units

100 = 1 PID 
customer unit

41.48 सेट 2 वेक-अप देरी वाèतिवक 0.00…60.00 s 100 = 1 s
41.49 सेट 2 टै्रिकंग मोड बाइनरी 

èत्रोत
- - 1 = 1

41.50 सेट 2 टै्रिकंग रेफरɅस चयन एनालॉग 
İोत

- - 1 = 1

41.58 सेट 2 रोकथाम बढ़ाएं बाइनरी 
èत्रोत

- - 1 = 1

41.59 सेट 2 रोकथाम घटाएं बाइनरी 
èत्रोत

- - 1 = 1

41.89 सेट 2 सेटÜवॉइंट मãटीÜलायर वाèतिवक -100000.00…100000.00 - 100 = 1
41.90 सेट 2 फीडबैक मãटीÜलायर वाèतिवक -100000.00…100000.00 - 100 = 1
43 ब्रेक चॉपर
43.01 बे्रिकंग रेिसèटर तापमान वाèतिवक 0.0…120.0 % 10 = 1%
43.06 बे्रक चॉपर फंक्शन सूची 0…3 - 1 = 1
43.07 बे्रक चॉपर रन सक्षम बाइनरी 

èत्रोत
0...1 - 1 = 1

43.08 बे्रिकंग रेिसèटर थमर्ल tc वाèतिवक 0…10000 s 1 = 1 s
43.09 बे्रिकंग रेिसèटर Pmax cont वाèतिवक 0.00…10000.00 kW 100 = 1 kW
43.10 बे्रक रेिसèटɅस वाèतिवक 0.0…1000.0 Ohm 10 = 1 ohm
43.11 बे्रिकंग रेिसèटर फॉãट सीमा वाèतिवक 0…150 % 1 = 1%
43.12 बे्रिकंग रेिसèटर चेतावनी सीमा वाèतिवक 0…150 % 1 = 1%
44 मेकिनकल ब्रेक िनयंत्रण
44.01 बे्रक िनयंत्रण िèथित PB 0b0000…0b1111 - 1 = 1
44.06 बे्रक िनयंत्रण सक्षम बाइनरी 

èत्रोत
0...7, 18...20, 24...26 - 1 = 1

44.08 बे्रक खोलने मɅ देरी वाèतिवक 0.00…5.00 s 100 = 1 s
44.13 बे्रक बंद करने मɅ देरी वाèतिवक 0.00…60.00 s 100 = 1 s
44.14 बे्रक बंद करने का èतर वाèतिवक 0.00…1000.00 rpm 100 = 1 rpm
45 ऊजार् कुशलता
45.01 बचत िकये गए GW Hr वाèतिवक 0…65535 GWh 1 = 1 GWh
45.02 बचत िकये गए MW Hr वाèतिवक 0…999 MWh 1 = 1 MWh
45.03 बचत िकये गए KW H वाèतिवक 0.0…999.9 kWh 10 = 1 kWh
45.04 बचाई गई ऊजार् वाèतिवक 0.0…214748364.0 kWh 10 = 1 kWh
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45.05 बचाये  गए पैसे x 1000 वाèतिवक 0…4294967295 thousands INR 1 = 1
45.06 बचाये  गए पैसे वाèतिवक 0.00…999.99 INR 100 = 1 
45.07 बचाई गई रािश वाèतिवक 0.00…21474830.00 INR 100 = 1 
45.08 CO2 की घटाना िकलोटन मɅ वाèतिवक 0…65535 metric 

kiloton
1 = 1 metric 
kiloton

45.09 CO2 की घटाना टन मɅ वाèतिवक 0.0…999.9 metric 
ton

10 = 1 metric 
ton

45.10 कुल सहेजी गई CO2 वाèतिवक 0.0…214748300.0 metric 
ton

10 = 1 metric 
ton

45.11 ऊजार् ऑिÜटमाइज़र सूची 0…1 - 1 = 1
45.12 ऊजार् टैिरफ 1 वाèतिवक 0.000…4294966.296 INR 1000 = 1 
45.13 ऊजार् टैिरफ 2 वाèतिवक 0.000…4294966.296 INR 1000 = 1 
45.14 टैिरफ चयन बाइनरी 

èत्रोत
0...7 - 1 = 1

45.17 टैिरफ मुद्रा यूिनट सूची 100, 101, 102 INR 1=1
45.18 CO2 कÛवेजर्नन फैक्टर वाèतिवक 0.000…65.535 tn/ MWh 1000 = 1 

tn/MWh
45.19 तुलना×मक पॉवर वाèतिवक 0.00…10000000.00 kW 10 = 1 kW
45.21 ऊजार् गणना िरसेट सूची 0…1 - 1 = 1
46 िनगरानी/èकेिलगं सेिटगं्स
46.01 गित èकेिलगं वाèतिवक 0.00…30000.00 rpm 100 = 1 rpm
46.02 फ्रीक्वɅसी èकेिलगं वाèतिवक 0.10…1000.00 Hz 100 = 1 Hz
46.03 टॉकर्  èकेिलगं वाèतिवक 0.1…1000.0 % 10 = 1%
46.04 पॉवर èकेिलगं वाèतिवक 0.10…30000.00 kW or 

0.10…40200.00 hp
kW or 
hp

10 = 1 unit

46.05 करंट èकेिलगं वाèतिवक 0…30000 A 1 = 1 A
46.06 गित रेफरɅस शूÛय èकेिलगं वाèतिवक 0.00 … 30000.00 rpm 100 = 1 rpm
46.08 िगयर अनुपात वाèतिवक 0.00 … 30000.00 - -
46.11 िफãटर समय मोटर गित वाèतिवक 2…20000 ms 1 = 1 ms
46.12 िफãटर समय आउटपुट फ्रीक्वɅसी वाèतिवक 2…20000 ms 1 = 1 ms
46.13 िफãटर समय मोटर टॉकर् वाèतिवक 2…20000 ms 1 = 1 ms
46.14 िफ़ãटर समय पॉवर वाèतिवक 2…20000 ms 1 = 1 ms
46.21 गित िहèटैिरसीस पर वाèतिवक 0.00…30000.00 rpm 100 = 1 rpm
46.22 आविृƣ िहèटैिरसीस पर वाèतिवक 0.00…1000.00 Hz 100 = 1 Hz
46.31 गित सीमा से ऊपर वाèतिवक 0.00…30000.00 rpm 100 = 1 rpm
46.32 आविृƣ सीमा से ऊपर वाèतिवक 0.00…1000.00 Hz 100 = 1 Hz
46.33 टॉकर्  सीमा से ऊपर वाèतिवक 0.0…1600.0 % 10 = 1%
46.41 kWhपãस èकेिलगं वाèतिवक 0.001…1000.000 kWh 1000 = 1 

kWh
47 डटेा संग्रह
47.01 डेटा संग्रह 1 real32 वाèतिवक -2147483.000… 

2147483.000
- 1000 = 1

47.02 डेटा संग्रह 2 real32 वाèतिवक -2147483.000… 
2147483.000

- 1000 = 1
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47.03 डेटा संग्रह 3 real32 वाèतिवक -2147483.000… 
2147483.000

- 1000 = 1

47.04 डेटा संग्रह 4 real32 वाèतिवक -2147483.000… 
2147483.000

- 1000 = 1

47.11 डेटा संग्रह 1 int32 वाèतिवक -2147483648… 
2147483647

- 1 = 1

47.12 डेटा संग्रह 2 int32 वाèतिवक -2147483648… 
2147483647

- 1 = 1

47.13 डेटा संग्रह 3 int32 वाèतिवक -2147483648… 
2147483647

- 1 = 1

47.14 डेटा संग्रह 4 int32 वाèतिवक -2147483648… 
2147483647

- 1 = 1

47.21 डेटा संग्रह 1 int16 वाèतिवक -32768…32767 - 1 = 1
47.22 डेटा संग्रह 2 int16 वाèतिवक -32768…32767 - 1 = 1
47.23 डेटा संग्रह 3 int16 वाèतिवक -32768…32767 - 1 = 1
47.24 डेटा संग्रह 4 int16 वाèतिवक -32768…32767 - 1 = 1
49 पैनल पोटर् संचार
49.01 नोड ID संख्या वाèतिवक 1…32 - 1 = 1
49.03 बॉड रेट सूची 1…5 - 1 = 1
49.04 संचार क्षित समय वाèतिवक 0.3…3000.0 s 10 = 1 s
49.05 संचार क्षित एक्शन सूची 0…3 - 1 = 1
49.06 सेिटगं्स िरफे्रश करɅ सूची 0…1 - 1 = 1
49.19 बेिसक पैनल होम Ǻæय 1 एनालॉग 

İोत
- - 1 = 1

49.20 बेिसक पैनल होम Ǻæय 2 एनालॉग 
İोत

- - 1 = 1

49.21 बेिसक पैनल होम Ǻæय 3 एनालॉग 
İोत

- - 1 = 1

50 फीãडबस एडÜेटर (FBA)
50.01 FBA A सक्षम करɅ सूची 0…1 - 1 = 1
50.02 FBA A संचार हािन फंक्शन सूची 0…5 - 1 = 1
50.03 FBA A संचार हािन t आउट वाèतिवक 0.3…6553.5 s 10 = 1 s
50.04 FBA A रेफरɅस1 टाइप सूची 0...2, 4, 5 - 1 = 1
50.05 FBA A रेफरɅस2 टाइप सूची 0…5 - 1 = 1
50.06 FBA A SW चयन सूची 0…1 - 1 = 1
50.07 FBA A वाèतिवक 1 टाइप सूची 0…5 - 1 = 1
50.08 FBA A actual 2 टाइप सूची 0…5 - 1 = 1
50.09 FBA A SW पारदशीर् सोसर् एनालॉग 

İोत
- - 1 = 1

50.10 FBA A act1 पारदशीर् सोसर् एनालॉग 
İोत

- - 1 = 1

50.11 FBA A act2 पारदशीर् सोसर् एनालॉग 
İोत

- - 1 = 1

50.12 FBA A िडबग मोड सूची 0…1 - 1 = 1
50.13 FBA A कंट्रोल शÞद डटेा  0.0.0.0.0...FF.FF.FF.FF - 1 = 1
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50.14 FBA A रेफरɅस 1 वाèतिवक -2147483648… 
2147483647

- 1 = 1

50.15 FBA A रेफरɅस 2 वाèतिवक -2147483648… 
2147483647

- 1 = 1

50.16 FBA A èटेटस शÞद डटेा  0.0.0.0.0...FF.FF.FF.FF - 1 = 1
50.17 FBA A वाèतिवक मान 1 वाèतिवक -2147483648… 

2147483647
- 1 = 1

50.18 FBA A वाèतिवक मान 2 वाèतिवक -2147483648… 
2147483647

- 1 = 1

51 FBA A सेिटगं्स
51.01 FBA A प्रकार सूची 0, 1, 32, 37, 128, 132, 

135, 136, 485, 101, 
47808

- 1 = 1

51.02 FBA A पैरा 2 वाèतिवक 0…65535 - 1 = 1
… … … … …
51.26 FBA A पैरा 26 वाèतिवक 0…65535 - 1 = 1
51.27 FBA A पैरा िरफे्रश सूची 0…1 - 1 = 1
51.28 FBA A पैरामीटर टेबल वशर्न डटेा 0x0000...0xffff - 1 = 1
51.29 FBA A ड्राइव टाइप कोड वाèतिवक 0…65535 - 1 = 1
51.30 FBA A मैिपगं फ़ाइल वशर्न वाèतिवक 0…65535 - 1 = 1
51.31 D2FBA A संचार èटेटस सूची 0…6 - 1 = 1
51.32 FBA A संचार SW वशर्न डटेा 0x0000...0xffff - 1 = 1
51.33 FBA A ऐिÜलकेशन SW वशर्न डटेा 0x0000...0xffff - 1 = 1
52 FBA A डटेा इन
52.01 FBA A डेटा इन 1 सूची 0...6, 11...16, 24 - 1 = 1
… … … … …
52.12 FBA A डेटा इन 2 सूची 0...6, 11...16, 24 - 1 = 1
53 FBA A डटेा आउट
53.01 FBA A डेटा आउट1 सूची 0...3, 11...13, 21 - 1 = 1
… … … … …
53.12 FBA A डेटा इन 2 सूची 0...3, 11...13, 21 - 1 = 1
58 एàबेडडे फीãड
58.01 प्रोटोकॉल सक्षम सूची 0…1 - 1 = 1
58.02 प्रोटोकॉल ID वाèतिवक 0000h…FFFFh - 1 = 1
58.03 नोड एड्रेस वाèतिवक 0…255 - 1 = 1
58.04 बॉड रेट सूची 0…7 - 1 = 1
58.05 पैिरटी सूची 0…3 - 1 = 1
58.06 संचार िनयंत्रण सूची 0…2 - 1 = 1
58.07 संचार डायग्नोिèटक्स PB 0000h…FFFFh - 1 = 1
58.08 प्राÜत पैकेट वाèतिवक 0…4294967295 - 1 = 1
58.09 ट्रांसिमट िकए गए पैकेट वाèतिवक 0…4294967295 - 1 = 1
58.10 सभी पैकेट वाèतिवक 0…4294967295 - 1 = 1
58.11 UART त्रिुटयाँ वाèतिवक 0…4294967295 - 1 = 1
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58.12 CRC त्रिुटयाँ वाèतिवक 0…4294967295 - 1 = 1
58.14 संचार हािन एक्शन सूची 0…5 - 1 = 1
58.15 संचार टूटा मोड सूची 1…2 - 1 = 1
58.16 संचार हािन समय वाèतिवक 0.0…6000.0 s 10 = 1 s
58.17 ट्रांसिमट मɅ देरी वाèतिवक 0…65535 ms 1 = 1 ms
58.18 EFB कंट्रोल शÞद PB 0000h…FFFFh - 1 = 1
58.19 EFB èटेटस शÞद PB 0000h…FFFFh - 1 = 1
58.25 कंट्रोल प्रोफाइल सूची 0, 5 - 1 = 1
58.26 EFB रेफरɅस1 टाइप सूची 0…5 - 1 = 1
58.27 EFB रेफरɅस2 टाइप सूची 0…5 - 1 = 1
58.28 EFB act1 टाइप सूची 0…5 - 1 = 1
58.29 EFB act2 टाइप सूची 0…5 - 1 = 1
58.31 EFB act1 पारदशीर् सोसर् एनालॉग 

İोत
- - 1 = 1

58.32 EFB act2 पारदशीर् सोसर् एनालॉग 
İोत

- - 1 = 1

58.33 एड्रेिसगं मोड सूची 0…2 - 1 = 1
58.34 शÞद क्रम सूची 0…1 - 1 = 1
58.101 डेटा I/O 1 एनालॉग 

İोत
- - 1 = 1

58.102 डेटा I/O 2 एनालॉग 
İोत

- - 1 = 1

58.103 डेटा I/O 3 एनालॉग 
İोत

- - 1 = 1

58.104 डेटा I/O 4 एनालॉग 
İोत

- - 1 = 1

58.105 डेटा I/O 5 एनालॉग 
İोत

- - 1 = 1

58.106 डेटा I/O 6 एनालॉग 
İोत

- - 1 = 1

58.107 डेटा I/O 7 एनालॉग 
İोत

- - 1 = 1

… … … …
58.114 डेटा I/O 14 एनालॉग 

İोत
- - 1 = 1

70 ओवरराइड
70.01 ओवरराइड èटेटस PB 0b0000…0b1111 - 1 = 1
70.02 सक्षम ओवरराइड करɅ सूची - - 1 = 1
70.03 एिक्टवेशन सोसर् ओवरराइड करɅ सूची - - 1 = 1
70.04 ओवरराइड का रेफरɅस सोसर् सूची - - 1 = 1
70.05 ओवरराइड की िदशा सूची - - 1 = 1
70.06 ओवरराइड फ्रीक्वɅसी वाèतिवक -500.0…500.0 Hz 100 = 1 Hz
76 PFC कॉनिफगरेशन
76.01 PFC èटेटस PB 0b0000...0b1111 - 1 = 1
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76.02 PFC िसèटम èटेटस PB 0...9, 100...103, 
200...202, 300...302, 400, 
500, 600, 700, 800, 801

- 1 = 1 

76.11 पàप/फैन èटेटस 1 PB 0b0000…0b1111 - 1 = 1 
76.12 पàप/फैन èटेटस 2 PB 0b0000…0b1111 - 1 = 1 
76.13 पàप/फैन èटेटस 3 PB 0b0000…0b1111 - 1 = 1 
76.14 पàप/फैन èटेटस 4 PB 0b0000…0b1111 - 1 = 1 
76.21 PFC कॉनिफगरेशन सूची 0, 2…3 - 1 = 1 
76.25 मोटर की संख्या वाèतिवक 1…4 - 1 = 1 
76.26 अनुमित प्राÜत मोटर की 

Ûयूनतम संख्या
वाèतिवक 0…4 - 1 = 1 

76.27 अनुमित प्राÜत मोटर की 
अिधकतम संख्या

वाèतिवक 1…4 - 1 = 1 

76.30 चालू गित 1 वाèतिवक 0…32767 rpm/Hz 1 = 1 unit
76.31 चालू गित 2 वाèतिवक 0…32767 rpm/Hz 1 = 1 unit
76.32 चालू गित 3 वाèतिवक 0…32767 rpm/Hz 1 = 1 unit
76.41 बंद गित 1 वाèतिवक 0…32767 rpm/Hz 1 = 1 unit
76.42 बंद गित 2 वाèतिवक 0…32767 rpm/Hz 1 = 1 unit
76.43 बंद गित 3 वाèतिवक 0…32767 rpm/Hz 1 = 1 unit
76.55 शुǾ करने मɅ िवलंब वाèतिवक 0.00…12600.00 s 100 = 1 s
76.56 बंद करने मɅ िवलंब वाèतिवक 0.00…12600.00 s 100 = 1 s
76.57 गित पकड़ना वाèतिवक 0.00…1000.00 s 100 = 1 s
76.58 गित रोके रखना वाèतिवक 0.00…1000.00 s 100 = 1 s
76.59 PFC कॉटें्रक्टर देरी वाèतिवक 0.20…600.00 s 100 = 1 s
76.60 PFC रैàप एक्सेलरेशन समय वाèतिवक 0.00…1800.00 s 100 = 1 s
76.61 PFC रैàप िडसेलरैशन समय वाèतिवक 0.00…1800.00 s 100 = 1 s
76.70 ऑटोचɅज सूची 0…13 - 1 = 1 
76.71 ऑटोचɅज अंतराल वाèतिवक 0.00…42949672.95 h 100 = 1 h
76.72 िघसाव का अिधकतम असंतुलन वाèतिवक 0.00…1000000.00 h 100 = 1 h
76.73 ऑटोचɅज èतर वाèतिवक 0.0…300.0 % 10 = 1%
76.74 ऑटोचɅज ऑक्ज़ीलरी PFC सूची 0…1 - 1 = 1 
76.81 PFC 1 इंटरलॉक सूची 0…10 - 1 = 1 
76.82 PFC इंटरलॉक 2 सूची 0…10 - 1 = 1 
76.83 PFC इंटरलॉक 3 सूची 0…10 - 1 = 1 
76.84 PFC इंटरलॉक 4 सूची 0…10 - 1 = 1 
76.95 रेग्यूलेटर बाईपास िनयंत्रण बाइनरी 

èत्रोत
0...1 - -

77 PFC रखरखाव और िनगरानी
77.10 रनटाइम बदलाव सूची 0…5 - 1 = 1 
77.11 पàप/फैन 1 चालू समय वाèतिवक 0.00…42949672.95 h 100 = 1 h
77.12 पàप/फैन 2 चालू समय वाèतिवक 0.00…42949672.95 h 100 = 1 h
77.13 पàप/फैन 3 चालू समय वाèतिवक 0.00…42949672.95 h 100 = 1 h
77.14 पàप/फैन 4 चालू समय वाèतिवक 0.00…42949672.95 h 100 = 1 h

No. Name Type Range Unit FbEq32
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95 HW कॉनिफगरेशन
95.01 सÜलाई वोãटेज सूची 0, 2…3 - 1 = 1
95.02 अडेिÜटव वोãटेज सीमा सूची 0…1 - 1 = 1
95.03 अनुमािनत AC सÜलाई वोãटेज वाèतिवक 0…65535 V 1 = 1 V
95.04 कंट्रोल बोडर् सÜलाई सूची 0…1 - 1 = 1
95.15 िवशेष HW सेिटगं PB 0b0000…0b1111 - 1 = 1
95.20 हाडर्वेयर िवकãप शÞद 1 PB 0b0000…0b1111 - 1 = 1
96 िसèटम
96.01 भाषा सूची 0, 1033, 2052 - 1 = 1
96.02 पास कोड डटेा - - 1 = 1
96.03 अक्सेस लेवल िèथित PB 0b0000...0b1111 - 1 = 1
96.04 मैक्रो चयन सूची 0, 1, 13...27 - 1 = 1
96.05 मैक्रो सिक्रय सूची 0, 1, 13...27 - 1 = 1
96.06 पैरामीटर िरèटोर सूची 0, 2, 8, 32, 62, 512, 

1024, 34560
- 1 = 1

96.07 पैरामीटर मैनुअल Ǿप से सहेजɅ सूची 0, 1 - 1 = 1
96.08 कंट्रोल बोडर् बूट सूची 0, 1 - 1 = 1
96.10 यूज़र सेट िèथित सूची 0...11 - 1 = 1
96.11 यूज़र सेट सहेजɅ/लोड करɅ सूची 0...5, 18...21 - 1 = 1
96.12 यूज़र सेट I/O मोड in 1 बाइनरी 

èत्रोत
0...7, 18...20, 24...26 - 1=1

96.13 यूज़र सेट I/O मोड in2 बाइनरी 
èत्रोत

0...7, 18...20, 24...26 - 1=1

96.14 फैन िनयंत्रण Real 0...1 - 1=1
96.16 यूिनट चयन PB 0b0000...0b1111 - 1 = 1
96.51 फॉãट और इवɅट लॉगर साफ़ करɅ वाèतिवक 0…1 - 1 = 1
(Parameters 96.100…96.102 only visible when enabled by parameter 96.02)
96.100 यूज़र पासकोड बदलɅ डटेा 10000000…99999999 - 1 = 1
96.101 यूज़र पासकोड कÛफमर् करɅ डटेा 10000000…99999999 - 1 = 1
96.102 यूज़र लॉक åयवहािरकता PB 0000h…FFFFh - 1 = 1
97 मोटर िनयंत्रण
97.01 िèविचगं आविृƣ रेफरɅस सूची 2, 4, 16 kHz 1 = 1 kHz
97.02 Ûयूनतम िèविचगं आविृƣ सूची 1, 2, 4, 8 kHz 1 = 1 kHz
97.03 िèलप बढ़त वाèतिवक 0…200 % 1 = 1%
97.04 वोãटेज िरज़वर् वाèतिवक -4…50 % 1 = 1%
97.05 Ýलक्स बे्रिकंग सूची 0…2 - 1 = 1
97.09 िèविचगं आविृƣ मोड सूची 0…1 - 1 = 1
97.13 IR कॉपेंÛसेशिन वाèतिवक 0.00…50.00 % 100 = 1%
97.20 U/F अनुपात सूची 0…20 - 1 = 1
98 यूज़र मोटर पैरामीटर
98.01 यूज़र मोटर मॉडल मोड सूची 0…1 - 1 = 1

No. Name Type Range Unit FbEq32
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98.02 Rs यूज़र वाèतिवक 0.0000…0.50000 p.u. 100000 = 
1 p.u.

98.03 Rr यूज़र वाèतिवक 0.0000…0.50000 p.u. 100000 = 
1 p.u.

98.04 Lm यूज़र वाèतिवक 0.00000…10.00000 p.u. 100000 = 
1 p.u.

98.05 SigmaL यूज़र वाèतिवक 0.00000…1.00000 p.u. 100000 = 
1 p.u.

98.09 Rs यूज़र SI वाèतिवक 0.00000…100.00000 ohm 100000 = 
1 p.u.

98.10 Rr यूज़र SI वाèतिवक 0.00000…100.00000 ohm 100000 = 
1 p.u.

98.11 Lm यूज़र SI वाèतिवक 0.00…100000.00 mH 100 = 1 mH
98.12 SigmaL यूज़र SI वाèतिवक 0.00…100000.00 mH 100 = 1 mH
99 मोटर डटेा
99.03 मोटर प्रकार सूची 0 - 1 = 1
99.04 मोटर िनयंत्रण मोड सूची 0…1 - 1 = 1
99.06 मोटर नॉमीनल करंट वाèतिवक 0...32767.0 A 10 = 1 A
99.07 मोटर नॉमीनल वोãटेज वाèतिवक 0...32767.0 V 10 = 1 V

99.08 मोटर नॉमीनल आविृƣ वाèतिवक 0.0 … 500.0 Hz 10 = 1 Hz
99.09 मोटर नॉमीनल गित वाèतिवक 0 … 30000 rpm 1 = 1 rpm
99.10 मोटर नॉमीनल पॉवर वाèतिवक 0.00…10000.00 kW or 

0.00 … 13404.83 hp
kW or 
hp

100 = 1 unit

99.11 मोटर नॉमीनल cos Φ वाèतिवक 0.00 … 1.00 - 100 = 1
99.12 मोटर नॉमीनल टॉकर् वाèतिवक 0.000…4000000.000 N·

m or
0.000…2950248.597 lb·f
t

N·m or 
lb·ft

1000 = 1 unit

99.13 आइडɅिटिफकेशन चलाने का 
अनुरोध

सूची 0…3, 6 - 1 = 1

99.14 अंितम ID रन पूरा िकया सूची 0…3, 6 - 1 = 1
99.15 मोटर पोलपेयर गणना वाèतिवक 0…1000 - 1 = 1
99.16 मोटर फेज़ क्रम सूची 0…1 - 1 = 1

No. Name Type Range Unit FbEq32
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त्रिुट का पता लगाना
इस अÚयाय मɅ क्या सिàमिलत है
अÚयाय मɅ संभािवत कारणɉ और सुधारा×मक कायɟ सिहत चेतावनी और त्रिुट संदेशɉ को 
सूचीबɮध िकया गया है। इस अÚयाय मɅ दी गई जानकारी का उपयोग कर अिधकांश 
चेताविनयɉ और दोषɉ के कारणɉ को पहचाना जा सकता है। यिद नहीं, तो ABB सेवा 
प्रितिनिध से संपकर्  करɅ। यिद आपके पास ड्राइव कàपोज़र PC उपकरण का उपयोग करने की 
संभावना है, तो ड्राइव कàपोज़र ɮवारा िनिमर्त सहायता पैकेज ABB सेवा प्रितिनिध को भेजɅ।
चेताविनयɉ और त्रिुटयɉ को नीचे अलग-अलग तािलकाओं मɅ सूचीबɮध िकया गया है। प्र×येक 
तािलका को चेतावनी/त्रुिट कोड ɮवारा क्रिमत िकया गया है।

सुरक्षा

चेतावनी! ड्राइव की सिवर्स करने के िलए केवल योग्य इलेिक्ट्रिशयन को ही अनुमित है। 
ड्राइव पर कायर् करने से पहले ड्राइव के हाडर्वयेर मैÛयुअल की शुǾआत मɅ िदए गए 

अÚयाय सुरक्षा िनदȶश मɅ िदए गए िनदȶशɉ को पढ़Ʌ।

संकेत
 चेताविनयाँ और त्रिुटयाँ
चेताविनयाँ और त्रुिटयाँ असामाÛय ड्राइव की िèथित का संकेत देती हɇ। सिक्रय चेताविनयɉ और 
त्रुिटयɉ के कोड चेतावनी और त्रिुट नामɉ के साथ-साथ ड्राइव कàपोज़र PC उपकरण के 
िनयंत्रण कक्ष पर प्रदिशर्त होते हɇ। Fieldbus पर केवल चेताविनयɉ और त्रुिटयɉ के कोड 
उपलÞध होते हɇ।
चेताविनयɉ को रीसेट करने की आवæयकता नहीं होती है; चेतावनी का कारण समाÜत होने पर 
वे िदखना बंद हो जाती हɇ। चेतावनी ड्राइव को बंद नहीं करती और ड्राइव मोटर को चलाना 
जारी रखेगी।



320   त्रुिट का पता लगाना

ACS 560 FW_HI.book  Page 320  Friday, December 8, 2017  2:15 PM
ड्राइव के अंदर त्रुिटयɉ के कारण ड्राइव िट्रप करती है और मोटर बंद हो जाती है। त्रुिट का 
कारण हटाए जाने के बाद, त्रिुट को चयन करने योग्य İोत (परैामीटर31.11 फॉãट िरसेट 
चयन) जैसे कंट्रोल पैनल, ड्राइव कàपोज़र PC  उपकरण, ड्राइव के िडिजटल इनपुट, या 
फ़ीãडबस से रीसेट िकया जा सकता है। त्रुिट को रीसेट करने से घटना का िनमार्ण होता है 
64FF फॉãट िरसेट। रीसेट के बाद, ड्राइव को पुनरारंभ िकया जा सकता है।
Úयान दɅ िक कुछ त्रुिटयɉ के िलए कंट्रोल यूिनट को िरबूट की आवæयकता होती है, िजसे या तो 
िबजली को बंद या चालू कर या परैामीटर का उपयोग करके िकया जा सकता है 96.08 कंट्रोल 
बोडर् बटू - जहां भी उपयुक्त हो, इसका त्रुिट सूची मɅ उãलेख िकया गया है। 

 शुɮध ईवɅट
चेताविनयɉ और त्रुिटयɉ के अितिरक्त, शुɮध घटनाएं होती हɇ िजÛहɅ केवल ड्राइव के ईवɅट लॉग 
मɅ दजर् िकया जाता है। इन ईवɅट के कोड चेतावनी संदेश पçृठ (322) पर तािलका मɅ िदए गए 
हɇ।

 संपादन योग्य संदेश
बाéय ईवɅट के िलए, िक्रया (त्रुिट या चेतावनी), नाम और संदेश पाठ को संपािदत िकया जा 
सकता है। बाéय ईवɅट िनिदर्çट करने के िलए, पैरामीटर का उपयोग करɅ 31 फॉãट फंक्शन। 

चेतावनी/त्रिुट इितहास
 ईवɅट लॉग
सभी संकेत टाइम èटɇप और अÛय जानकारी के साथ ईवɅट लॉग मɅ संग्रहीत िकए जाते हɇ। 
इवɅट लॉग इन पर जानकारी संग्रहीत करता है 
• आिखरी 8 त्रुिटयɉ की िरकॉिडर्ंग, अथार्त, व ेत्रुिटयाँ जो ड्राइव को िट्रप करती हɇ या त्रुिट 

रीसेट
• अंितम 10 चेताविनयां या शुɮध घटनाएँ जो उपÛन हुई हɇ।
पृ᳧ पर  चेतावनी/त्रिुट की जानकारी देखना अनुभाग दखेᱶ 320।

सहायक कोड
कुछ इवɅट एक सहायक कोड उ×पÛन करते हɇ जो प्रायः समèया को ठीक करने मɅ मदद करता 
है। िनयंत्रण कक्ष पर, सहायक कोड को घटना के िववरण के िहèसे के Ǿप मɅ संग्रहीत िकया 
जाता है; ड्राइव कàपोज़र PC उपकरण मɅ, सहायक कोड ईवɅट सूची मɅ िदखाया गया है।

 चेतावनी/त्रिुट की जानकारी देखना
ड्राइव सिक्रय त्रुिटयɉ की सूची को संग्रहीत करने मɅ सक्षम है िजनके कारण वतर्मान समय मɅ 
ड्राइव वाèतव मɅ िट्रप कर रही है। ड्राइव मɅ उन त्रुिटयɉ और चेताविनयɉ की भी सूची होती है 
जो पहले घिटत हुई थीं।
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सिक्रय त्रुिटयɉ और चेताविनयɉ के िलए, देखɅ 
• मेनू  - िनदान  - सिक्रय त्रिुटयाँ 
• मेनू  - िनदान  - सिक्रय चेताविनयां 
• समूह मɅ पैरामीटर 04 चेतावनी और फॉãट (पçृठ 126)। 
पहले उ×पÛन हुई त्रुिटयɉ के िलए, देखɅ
• मेनू  - िनदान  - त्रुिट इितहास
• समूह मɅ पैरामीटर 04 चेतावनी और फॉãट (पçृठ 126)। 
ड्राइव कàपोज़र PC उपकरण का उपयोग करके भी इवɅट लॉग को एक्सेस (और रीसेट) िकया 
जा सकता है। ड्राइव कàपोज़र PC उपकरण उपयोगकतार् मैÛयुअल (3AUA0000094606 
[अंगे्रज़ी]) देखɅ।
 

0
0
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चेतावनी संदेश
Úयान दɅ: सूची मɅ ऐसे ईवɅट भी शािमल हɇ जो केवल इवɅट लॉग मɅ िदखाई देते हɇ।   
कोड 
(हेक्स)

चेतावनी/सहायक कोड 
(सहायक कोड केवल एिसटंट 
कंट्रोल पैनल और ड्राइव 
कंपोजरपर िदखाई देता है)

कारण क्या करɅ

64FF फॉãट िरसेट तु्रिट को पैनल, ड्राइव कàपोज़र 
PC उपकरण, फ़ीãडबस या  I/O 
से रीसेट िकया गया है।

ईवɅट। केवल जानकारीपूणर्।

A2B1 अिधक करंट आउटपुट करंट आंतिरक तु्रिट सीमा 
से अिधक हो गया है।
वाèतिवक अित करंट की िèथित 
के अितिरक्त, यह चेतावनी अथर् 
तु्रिट या आपूितर् चरण हािन के 
कारण हो सकती है।

मोटर लोड की जाँच करɅ।
पैरामीटर समूह मɅ एक्सीलरेशन समय की 
जाँच करɅ 23 गित रेफरɅस रैàप (गित 
िनयंत्रण) (टॉकर्  िनयंत्रण) या 28 फ्रीक्वɅसी 
रेफरɅस चेन (ŉीक्वɅसी िनयंत्रण)। पैरामीटर भी 
जाँचɅ 46.01 गित èकेिलगं, 46.02 फ्रीक्वɅसी 
èकेिलगं और 46.03 टॉकर्  èकेिलगं।
मोटर और मोटर केबल की जाँच करɅ (फ़ेिज़ंग 
और डãेटा/èटार कनेक्शन सिहत)।
मोटर और मोटर केबल के इÛसुलेशन 
रेिसèटɅस को मापकर मोटर या मोटर केबãस 
मɅ अथर् तु्रिट की जाँच करɅ। अÚयाय 
इलेिक्ट्रकल इंèटॉलेशन का, ड्राइव के हाडर्वेयर 
मैÛयुअल मɅ असेàबली का इंशलुेशन जाँचे 
अनुभाग देखɅ।
जाँचɅ िक मोटर केबल मɅ कोई भी कॉÛटेक्टसर् 
खुल या बंद न हो रहा हो।
जाँचɅ िक पैरामीटर समूह मɅ èटाटर्-अप डटेा 
मोटर 99 मोटर डटेा रेिटगं Üलेट के संगत हो।
जाँचɅ िक मोटर केबल मɅ कोई भी पॉवर कारक 
सुधार कैपिेसटर या सजर् अबसोबर्र न हो।

A2B3 अथर् लीकेज ड्राइव न ेलोड असंतुलन का पता 
लगाया है, जो आमतौर पर मोटर 
या मोटर केबल मɅ अथर् तु्रिट के 
कारण होता है।

जाँचɅ िक मोटर केबल मɅ कोई पॉवर कारक 
सुधार कैपिेसटर या सजर् अबसोबर्सर् न हो।
मोटर और मोटर केबल के इÛसुलेशन 
रेिसèटɅस को मापकर मोटर या मोटर केबãस 
मɅ अथर् तु्रिट की जाँच करɅ। अÚयाय 
इलेिक्ट्रकल इंèटॉलेशन का, ड्राइव के हाडर्वेयर 
मैÛयुअल मɅ असेàबली का इंशलुेशन जाँचे 
अनुभाग देखɅ। यिद अथर् तु्रिट पाई गई है, तो 
मोटर केबल और/या मोटर को ठीक करɅ या 
बदलɅ। 
अगर कोई अथर् तु्रिट का पता लगाया नहीं जा 
सकता है, तो अपने èथानीय ABB प्रितिनिध 
से संपकर्  करɅ।

A2B4 शाटर् सिकर् ट मोटर केबल या मोटर मɅ शॉटर्- 
सिकर् ट।

केबल संबधंी तु्रिटयɉ के िलए मोटर और मोटर 
केबल की जाँच करɅ।
मोटर और मोटर केबल की जाँच करɅ (फ़ेिज़ंग 
और डãेटा/èटार कनेक्शन सिहत)।
मोटर और मोटर केबल के इÛसुलेशन 
रेिसèटɅस को मापकर मोटर या मोटर केबãस 
मɅ अथर् तु्रिट की जाँच करɅ। अÚयाय 
इलेिक्ट्रकल इंèटॉलेशन का, ड्राइव के हाडर्वेयर 
मैÛयुअल मɅ असेàबली का इंशलुेशन जाँचे 
अनुभाग देखɅ।
जाँचɅ िक मोटर केबल मɅ कोई पॉवर कारक 
सुधार कैपिेसटर या सजर् अबसोबर्सर् न हो।



त्रुिट का पता लगाना   323

ACS 560 FW_HI.book  Page 323  Friday, December 8, 2017  2:15 PM
A2BA IGBT अिधक लोड केस तापमान मɅ अ×यिधक IGBT 
जंक्शन। यह चेतावनी IGBT(s) 
को रिक्षत करती है और मोटर 
केबल मɅ शॉटर् सिकर् ट ɮवारा सिक्रय 
की जा सकती है।

मोटर केबल की जांच करɅ।
पिरवेश की िèथित की जांच करɅ
वायु प्रवाह और फैन संचालन की जांच करɅ।
धूल िपक-अप के िलए हीटिसकं पंख की जांच 
करɅ।
ड्राइव पॉवर के प्रित मोटर पॉवर की जांच 
करɅ।

A3A1 DC िलकं अिधक वोãटेज इंटरमीिडएट सिकर् ट DC वोãटेज 
बहुत अिधक है (ड्राइव के बदं होने 
पर)।

आपूित र् वोãटेज सेिटगं (पैरामीटर 95.01 
सÜलाई वोãटेज) की जाँच करɅ। Úयान दɅ िक 
पैरामीटर की गलत सेिटगं के कारण मोटर 
अिनयंित्रत Ǿप से चल सकती है या ब्रेक 
चॉपर या  अवरोधक को ओवरलोड कर सकती 
है।
आपूित र् वोãटेज की जाँच करɅ।
यिद समèया बनी रहती है, तो अपने èथानीय 
एबीबी प्रितिनिध से संपकर्  करɅ

A3A2 DC िलकं िनàन वोãटेज इंटरमीिडएट सिकर् ट DC वोãटेज 
बहुत कम है (ड्राइव बंद होने पर)।

A3AA DC चाजर् नहीं मÚयवतीर् DC  सिकर् ट के वोãटेज 
मɅ अभी तक ऑपरेिटगं èतर तक 
वɮृिध नहीं हुई है।

A490 गलत तापमान सɅसर 
सेटअप

सɅसर प्रकार बेमेल तापमान İोत पैरामीटर 35.11 की 35.21 
सेिटगं्स और 91.21 और 91.25 की जाँच 
करɅ।

A491 बाहरी तापमान 1
(संपादन योग्य संदेश पाठ)

मािपत तापमान 1 ने चेतावनी 
सीमा पार कर ली है।

पैरामीटर के मान की जाँच करɅ 35.02 मािपत 
तापमान 1।
मोटर की शीतलन की जांच करɅ (या अÛय 
उपकरण िजसका तापमान मापा जा रहा है)।
के मान की जाँच करɅ 35.13 तापमान 1 
चेतावनी सीमा।

A492 बाहरी तापमान 2
(संपादन योग्य संदेश पाठ)

मािपत तापमान 2 ने चेतावनी 
सीमा पार कर ली है।

पैरामीटर के मान की जाँच करɅ 35.03 मािपत 
तापमान 2।
मोटर की शीतलन की जांच करɅ (या अÛय 
उपकरण िजसका तापमान मापा जा रहा है)।
के मान की जाँच करɅ 35.23 तापमान 2 
चेतावनी सीमा।

A4A0 कंट्रोल बोडर् तापमान। िनयंत्रण बोडर् का तापमान 
अ×यिधक है।
1 - सɅसर तु्रिट

सɅसर की जाँच करɅ और िनयंत्रण बोडर् बदलɅ।

A4A1 IGBT अिधक तापमान अनुमािनत ड्राइव IGBT तापमान 
अ×यिधक है।

पिरवेश की िèथित की जांच करɅ
वायु प्रवाह और फैन संचालन की जांच करɅ।
धूल िपक-अप के िलए हीटिसकं पंख की जांच 
करɅ।
ड्राइव पॉवर के प्रित मोटर पॉवर की जांच 
करɅ।

A4A9 कूिलगं ड्राइव मॉɬयूल तापमान अ×यिधक 
है।

पिरवेश के तापमान की जाँच करɅ। यिद यह 
40%/104 oF (R4...R8) से अिधक है या 
यह 50% /122 oF (ŉेम R0...R8) से 
अिधक है, तो सुिनिæचत करɅ िक लोड करंट 
ड्राइव की डीरेटेड लोड क्षमता से अिधक न हो। 
अÚयाय तकनीकी डटेा, के ड्राइव के हाडर्वेयर 
मैÛयुअल मɅ डीरेिटगं अनुभाग देखɅ।
ड्राइव मॉɬयूल कूिलगं हवा प्रवाह और पंखे का 
संचालन जाँचɅ।
धूल िपक-अप के िलए कैिबनेट के अंदर और 
ड्राइव मॉɬयलू का हीटिसकं जाँचɅ। आवæयक 
होने पर साफ़ करɅ।

कोड 
(हेक्स)

चेतावनी/सहायक कोड 
(सहायक कोड केवल एिसटंट 
कंट्रोल पैनल और ड्राइव 
कंपोजरपर िदखाई देता है)

कारण क्या करɅ
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A4B0 अ×यिधक तापमान पावर यूिनट मॉɬयूल तापमान 
अ×यिधक है।

पिरवेश की िèथित की जांच करɅ
वायु प्रवाह और फैन संचालन की जांच करɅ।
धूल िपक-अप के िलए हीटिसकं पंख की जांच 
करɅ।
ड्राइव पॉवर के प्रित मोटर पॉवर की जांच 
करɅ।

A4B1 अ×यिधक तापमान मɅ 
अंतर

िविभÛन फेज़ के IGBTs के बीच 
तापमान मɅ उÍच अंतर।

मोटर केबल की जांच करɅ।
ड्राइव मॉɬयूल के शीतलन की जांच करɅ।

A4F6 IGBT तापमान ड्राइव IGBT तापमान अ×यिधक 
है।

पिरवेश की िèथित की जांच करɅ
वायु प्रवाह और फैन संचालन की जांच करɅ।
धूल िपक-अप के िलए हीटिसकं पंख की जांच 
करɅ।
ड्राइव पॉवर के प्रित मोटर पॉवर की जांच 
करɅ।

A580 PU संचार ड्राइव कंट्रोल यूिनट और पॉवर 
यूिनट के बीच संचार तु्रिटयाँ।

ड्राइव कंट्रोल यूिनट और पॉवर यूिनट और 
पैरामीटर के मान के बीच कनेक्शन जाँचɅ 
95.04 कंट्रोल बोडर् सÜलाई।

A582 ऑिक्सिलयरी फैन गायब सहायक कूिलगं फैन (कंट्रोल बोडर् 
पर फैन कनेक्टसर् से कनेक्टेड) 
फंस गया है या िडèकनेक्ट हो 
गया है।

सहायक कोड जाँचɅ।
सहायक पंखा(पंखे) और कनेक्शन जाँचɅ।
खराब पंखे प्रितèथािपत करɅ।
सुिनिæचत करɅ िक ड्राइव का अग्र कवर अपने 
èथान पर हो और कंसा हुआ हो। यिद ड्राइव 
की कमीशिनगं के िलए यह आवæयक है िक 
कवर बंद होना चािहए, तो यह चेतावनी 
उ×पÛन होगी भले की संगत तु्रिट को ठीक कर 
िदया गया हो। तु्रिट देखɅ 5081 Auxiliary fan 
broken (पçृठ333)।

 0001 सहायक पंखा 1 गायब
0002 सहायक पंखा 2 गायब

A590 ड्राइव HW प्रारंभन। ड्राइव हाडर्वयेर सेटअप प्रारंभ हो 
रहा है।
1 - पहली बार HW सेिटगं्स प्रारंभ 
करना।

सहायक कोड देखɅ

A5A0 सुरिक्षत टॉकर्  बंद
प्रोग्राम करने योग्य 
चेतावनी: 31.22 STO 
संकेत रन/èटॉप

सुरिक्षत टॉकर्  ऑफ़ फ़ंक्शन सिक्रय 
है, यानी कनेक्टर STO से 
कनेक्टेड सुरक्षा सिकर् ट िसग्नल 
गुम हो गए हɇ।

सुरक्षा सिकर् ट कनेक्शन जांचɅ। अिधक 
जानकारी के िलए, ड्राइव के हाडर्वेयर मैÛयुअल 
मɅ सुरिक्षत टॉकर्  ऑफ़ फ़ंक्शन अÚयाय और 
पैरामीटर का िववरण 31.22 STO संकेत 
रन/èटॉप (पçृठ 202) देखɅ।
पैरामीटर के मान की जाँच करɅ 95.04 कंट्रोल 
बोडर् सÜलाई। 

A5EA मेज़रमɅट सिकर् ट तापमान ड्राइव की आंतिरक तापमान माप 
के साथ समèया।

अपने èथानीय ABB प्रितिनिध से संपकर्  करɅ।

A5EB PU बोडर् पॉवरफेल पावर यूिनट पॉवर आपूितर् 
िवफलता।

अपने èथानीय ABB प्रितिनिध से संपकर्  करɅ।

A5ED मेज़रमɅट सिकर् ट ADC मापन सिकर् ट तु्रिट। अपने èथानीय ABB प्रितिनिध से संपकर्  करɅ।
A5EE मेज़रमɅट सिकर् ट DFF मापन सिकर् ट तु्रिट। अपने èथानीय ABB प्रितिनिध से संपकर्  करɅ।
A5EF PU èटेट फीडबैक आउटपुट फ़ेज़ से िèथित फ़ीडबकै 

िनयंत्रण िसग्नलɉ से मेल नहीं 
खाती।

अपने èथानीय ABB प्रितिनिध से संपकर्  करɅ।

कोड 
(हेक्स)

चेतावनी/सहायक कोड 
(सहायक कोड केवल एिसटंट 
कंट्रोल पैनल और ड्राइव 
कंपोजरपर िदखाई देता है)

कारण क्या करɅ
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A5F0 चािजर्ंग फीडबैक चािजर्ंग फ़ीडबकै िसग्नल गायब है। चािजर्ंग िसèटम से आने वाले फीडबैक 
िसग्नल की जाँच करɅ

A5F1 अनावæयक माप डुिÜलकेटेड मापन सीमा से परे हɇ। अपने èथानीय ABB प्रितिनिध से संपकर्  करɅ।
A5F2 अिधक तापमान hw TBD TBD
A682 Ýलैश इरेज़ गित Ýलैश इरेज़ गित अिधक हुई। TBD
A6A4 मोटर नॉिमनल मान मोटर पैरामीटर गलत तरीके से 

सेट िकए गए हɇ।
सहायक कोड जाँचɅ। नीचे िदए गए प्र×येक
कोड के िलए कायर्वाही देखɅ।

ड्राइव सही ढंग से आयाम नहीं की 
गई है।

1 िèलप ŉीक्वɅसी बहुत छोटी है। समूह 98 और 99 मɅ मोटर कॉिÛफ़गरेशन 
पैरामीटर की सेिटगं्स जाँचɅ।
जाँचɅ िक मोटर के िलए ड्राइव को ठीक से 
आकार िदया गया हो।

2 िसकं्रोनस और नॉिमनल गित बहुत 
िभÛन हɇ।

3 िसकं्रोनस गित की तुलना मɅ 
नॉिमनल गित 1 पेल पेयर अिधक 
है।

4 नॉिमनल करंट सीमा से बाहर है
5 नॉिमनल वोãटेज सीमा से बाहर 

है।
6 èपçट पॉवर की तुलना मɅ 

नॉिमनल पॉवर अिधक है।
7 नॉिमनल पॉवर नॉिमनल गित और 

टॉकर्  की तुलना मɅ संगत नहीं है।
A6A5 कोई मोटर डटेा नहीं समूह 99 मɅ पैरामीटर सेट नहीं 

िकए गए हɇ।
जांचɅ िक 99 समूह के सभी आवæयक 
पैरामीटर सेट िकए गए हɇ।
Úयान दɅ: èटाटर्-अपो के दौरान इस चेतावनी 
का प्रदिशर्त होना और मोटर डटेा दजर् न िकए 
जाने तक जारी रहना सामाÛय है।

A6A6 वोãटेज Įेिण अचयिनत वोãटेज Įेणी को पिरभािषत नहीं 
िकया गया है।

पैरामीटर मɅ वोãटेज Įेणी सेट करɅ 95.01 
सÜलाई वोãटेज।

A6A7 िसèटम समय सेट नहीं 
िकया गया

िसèटम समय सेट नहीं है। 

A6B0 यूज़र लॉक खुला है उपयोगकतार् लॉक खुला है, अथार्त 
उपयोगकतार् लॉक कॉिÛफ़गरेशन 
पैरामीटर  96.100 ...96.102 
Ǻæयमान हɇ।

पैरामीटर मɅ एक अमाÛय पास कोड दजर् करके 
उपयोगकतार् लॉक बंद करɅ 96.02 पास कोड। 
अनुभाग देखɅ यूज़र लॉक (पçृठ 71)।

A6B1 यूज़र पास कोड की पुिçट 
नहीं की गई

एक नया उपयोगकतार् पास कोड 
पैरामीटर 96.100  मɅ दजर् िकया 
गया है लेिकन इसकी पुिçट नहीं 
की गई है 96.101।

उसी कोड को दजर् करके नए पास कोड की 
पुिçट करɅ 96.101। रɮद करने के िलए, नए 
कोड की पुिçट िकए िबना उपयोगकतार् लॉक 
बंद करɅ। अनुभाग देखɅ यूज़र लॉक 
(पçृठ 71)।

A6D1 FBA A पैरामीटर िवरोध ड्राइव मɅ PLC ɮवारा अनुरोिधत 
कायर्क्षमता नहीं है, या अनुरोिधत 
कायर्क्षमता को सिक्रय नहीं िकया 
गया है।

PLC प्रोग्रािमगं जाँचɅ।
पैरामीटर समूहɉ की सेिटगं जाँचɅ50 फीãडबस 
एडÜेटर (FBA)।

कोड 
(हेक्स)

चेतावनी/सहायक कोड 
(सहायक कोड केवल एिसटंट 
कंट्रोल पैनल और ड्राइव 
कंपोजरपर िदखाई देता है)

कारण क्या करɅ
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A6E5 AI पैरामीटराइज़ेशन एनालॉग इनपुट की करंट/वोãटेज 
हाडर्वेयर सेिटगं पैरामीटर सेिटगं्स 
के अनुǾप नहीं है।

सहायक कोड के िलए इवɅट लॉग की जाँच 
करɅ। कोड एनालॉग इनपटु की पहचान करता 
है िजसकी सेिटगं्स मɅ िवरोध है।
या तो हाडर्वेयर सेिटगं (ड्राइव िनयंत्रण यूिनट 
पर) या पैरामीटर को समायोिजत 
करɅ12.15/12.25।
Úयान दɅ: हाडर्वेयर सेिटगं्स मɅ िकसी भी 
पिरवतर्न को माÛय करने के िलए िनयंत्रण 
बोडर् िरबूट (या तो पॉवर को साइिकल कर या 
पैरामीटर के माÚयम से 96.08 कंट्रोल बोडर् 
बूट) आवæयक है।

A6E6 ULC कॉिÛफ़गरेशन यूजर लोड कवर् 
िवÛयास तु्रिट।

सहायक कोड (प्राǾप XXXX ZZZZ) की जांच 
करɅ "ZZZZ" समèया को इंिगत करता है 
(नीचे प्र×येक कोड के िलए कारर्वाई देखɅ)।

0000 असंगत गित िबदं।ु जांचɅ िक प्र×येक गित िबदं ु(37.11…37.15) 
िपछले िबदं ुसे अिधक मूãय है।

0002 अिधक लोड िबदं ुके ऊपर िनàन 
लोड िबदं।ु

जांच लɅ िक प्र×येक अिधक लोड िबदं ु
(37.31…37.35) का संगत िनàन लोड िबदं ु
(37.21…37.25) से अिधक मूãय है। 0003 िनàन लोड िबदं ुके नीचे अिधक 

लोड िबदं।ु
A780 मोटर èटॉल (प्रोग्रामयोग्य 

चेतावनी: 31.24 èटाल 
फंक्शन)

मोटर èटाल क्षेत्र मɅ काम कर रही 
है।

मोटर लोड, ड्राइव रेिटगं्स और तु्रिट फ़ंक्शन 
पैरामीटर की जाँच करɅ।

A791 ब्रेक रेिसèटर ब्रेक रेिज़èटर तु्रिट। ब्रेक रेिज़èटर की जाँच करɅ।
A792 ब्रेक रेिसèटर वायिरगं ब्रेक रेिजèटर शॉटर् सिकर् ट या ब्रेक 

चॉपर मɅ तु्रिट।
ब्रेक चॉपर और ब्रके रेिजèटर कनेक्शन की 
जाँच करɅ।

A793 BR अ×यिधक तापमान ब्रेक रेिजèटर तापमान पैरामीटर 
ɮवारा पिरभािषत चेतावनी सीमा 
को पार कर गया है 43.12 ब्रेिकंग 
रेिसèटर चेतावनी सीमा।

ड्राइव बंद करɅ। रेिसèटर को ठंडा होने दɅ। 
रेिजèटर ओवरलोड संरक्षण समारोह सेिटगं्स 
(पैरामीटर समूह 43 ब्रेक चॉपर) की जाँच 
करɅ।
चेतावनी सीमा सेिटगं, पैरामीटर की जाँच 
करɅ43.12 ब्रेिकंग रेिसèटर चेतावनी सीमा।
जाँचɅ िक रेिजèटर को सही ढंग से नापा गया 
हो।
जाँचɅ िक ब्रेिकंग चक्र अनुमत सीमाओं को पणूर् 
करता है।

A794 BR डटेा ब्रेक रेिजèटर डटेा नहीं िदया गया 
है।

एक या अिधक रेिजèटर डटेा सेिटगं्स 
(पैरामीटर 43.08...43.10) गलत है। 
पैरामीटर सहायक कोड ɮवारा िनिदर्çट िकया 
गया है।

0000 0001 प्रितरोध मान बहुत कम है। इसके मान की जाँच करɅ 43.10।
0000 0002 थमर्ल समय िèथरांक नहीं िदया 

गया है।
इसके मान की जाँच करɅ 43.08।

0000 0003 अिधकतम िनरंतर पॉवर नहीं िदया 
गया है।

इसके मान की जाँच करɅ 43.09।

कोड 
(हेक्स)

चेतावनी/सहायक कोड 
(सहायक कोड केवल एिसटंट 
कंट्रोल पैनल और ड्राइव 
कंपोजरपर िदखाई देता है)

कारण क्या करɅ
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A79C BC IGBT अ×यिधक 
तापमान

ब्रेक चॉपर IGBT तापमान 
आंतिरक चेतावनी सीमा पार कर 
गया है।

चॉपर को ठंडा होने दɅ।
पिरवेश के अ×यिधक तापमान के िलए जाँचɅ।
कूिलगं फैन के काम न करने के कारण की 
जाँच करɅ।
हवा के प्रवाह मɅ अवरोधɉ की जाँच करɅ।
कैिबनेट के आयाम और कूिलगं की जाँच करɅ।
रेिजèटर ओवरलोड संरक्षण फ़ंक्शन सेिटगं्स 
(पैरामीटर 43.06...43.10) की जाँच करɅ।
उपयोग िकए जाने वाले चॉपर के िलए 
अनुमत Ûयूनतम रेिजèटर मान जाँचɅ।
जाँचɅ िक ब्रेिकंग चक्र अनुमत सीमाओं को पूणर् 
करता है।
जाँच करɅ िक ड्राइव का आपूितर् AC  वोãटेज 
अ×यिधक नहीं है।

A7AB अंतिनर्िहत/एक्सटɅशन 
I / O कॉिÛफ़गरेशन 
िवफलता

I / O अंतिनर्िहत/एक्सटɅशन 
मॉɬयूल िडवाइस से कनेक्ट नहीं है 
।

सुिनिæचत करɅ िक I / O 
अंतिनर्िहत//एक्सटɅशन मॉɬयूल िडवाइस से 
जुड़ा हुआ है

A7C1 FBA A संचार
प्रोग्राम करन ेयोग्य चेतावनी: 
50.02 FBA A संचार हािन 
फंक्शन

ड्राइव और फीãडबस एडÜेटर 
मॉɬयूल A के बीच या PLC और 
फीãडबस एडÜेटर मॉɬयूल A के 
बीच चक्रीय संचार खो गया है।

फ़ीãडबस संचार की िèथित की जाँच करɅ। 
फ़ीãडबस इंटरफ़ेस के उपयोगकतार् दèतावेज़ 
देखɅ।
पैरामीटर समूहɉ की सिेटगं जांचɅ 50 फीãडबस 
एडÜेटर (FBA), 51 FBA A सेिटगं्स, 52 
FBA A डटेा इन और 53 FBA A डटेा 
आउट।
केबल कनेक्शन की जाँच करɅ।
जाँच करɅ िक संचार माèटर संवाद करने मɅ 
सक्षम है या नहीं।

A7CE EFB संचार हािन
प्रोग्राम करन ेयोग्य चेतावनी: 
58.14 संचार हािन एक्शन

एàबेडडे फीãडबस (EFB)  संचार 
मɅ संचार Ǿकावट।

फीãडबस माèटर (ऑनलाइन/ऑफलाइन/तु्रिट 
आिद) की िèथित की जाँच करɅ।
कंट्रोल यूिनट पर EIA-485/X5 टिमर्नल 29, 
30 और 31 मɅ केबल कनेक्शन की जाँच 
करɅ।

A7EE पैनल हािन
प्रोग्राम करने योग्य चेतावनी:
49.05 संचार क्षित एक्शन

कंट्रोल पैनल या PC टूल का 
चयन िकया गया है क्यɉिक ड्राइव 
के सिक्रय िनयंत्रण èथान ने संचार 
करना समाÜत कर िदया है।

PC टूल या कंट्रोल पैनल कनेक्शन की जांच 
करɅ।
कंट्रोल पनैल कनेक्टर की जांच करɅ।
जाँचɅ िक क्या माउंिटगं Üलेटफामर् का उपयोग 
िकया जा रहा है।
कंट्रोल पैनल को िडèकनेक्ट और पुन: कनेक्ट 
करɅ।

A88F कूिलगं फैन ड्राइव कूिलगं फैन को प्रितèथािपत करɅ।

A8A0 AI पयर्वके्षण एनालॉग िसग्नल सीमा से परे है। िसग्नल èतर, इनपटु वायिरगं और पिरभािषत 
सीमाओं की जाँच करɅ।

कोड 
(हेक्स)

चेतावनी/सहायक कोड 
(सहायक कोड केवल एिसटंट 
कंट्रोल पैनल और ड्राइव 
कंपोजरपर िदखाई देता है)

कारण क्या करɅ

1 - ऑन-टाइम 1 काउंटर 5 - मान 1 इंिटĶेटर
2 - ऑन-टाइम 2 काउंटर 6 - मान 2 इंिटĶेटर
3 - एज 1 काउंटर 7 - फैन ऑन काउंटर
4 - एज 2 काउंटर

1 – AI1 कम Ûयूनतम 3 – AI2 कम Ûयूनतम
2 – AI1 अिधक अिधकतम 4 – AI2 अिधक अिधकतम
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A88F कूिलगं फैन ड्राइव कूिलगं फैन को प्रितèथािपत करɅ।
RO लाइफ चेतावनी िरले ने िसफािरश की गई संख्या 

से अिधक बार िèथित बदली है।
िनयंत्रण बोडर् बदलɅ या िरले आउटपुट का 
उपयोग करना बंद करɅ।

 0001 िरले आउटपुट 1 िनयंत्रण बोडर् बदलɅ या िरले आउटपुट 1 का 
उपयोग करना बंद करɅ।

0002 िरले आउटपुट 2 िनयंत्रण बोडर् बदलɅ या िरले आउटपुट 2 का 
उपयोग करना बंद करɅ।

0003 िरले आउटपुट 3 िनयंत्रण बोडर् बदलɅ या िरले आउटपुट 3 का 
उपयोग करना बंद करɅ।

A8A2 RO टॉगल चेतावनी िरले आउटपुट िसफािरश की गई 
गित की तुलना मɅ अिधक तेजी से 
िèथित बदल रहा है, उदाहरण के 
िलए यिद एक तेजी से बदलते हुए 
ŉीक्वɅसी िसग्नल को उससे कनेक्ट 
िकया जाता है। िरले का 
जीवनकाल शीघ्र ही बढ़ाया 
जाएगा।

िरले आउटपुट İोत से जुड़ा िसग्नल को कम 
बार बदलने वाले िसग्नल से बदलɅ।

0001 िरले आउटपुट 1 पैरामीटर के साथ एक अलग िसग्नल चुनɅ 
10.24 RO1 सोसर्।

0002 िरले आउटपुट 2 पैरामीटर के साथ एक अलग िसग्नल चुनɅ 
10.27 RO2 सोसर्।

0003 िरले आउटपुट 3 पैरामीटर के साथ एक अलग िसग्नल चुनɅ 
10.30 RO3 सोसर्।

A8B0 िसग्नल सुपरिवज़न 1
(संपादन योग्य संदेश पाठ)
प्रोग्राम करने योग्य चेतावनी:
32.06 सपुरिवज़न 1 एक्शन

िसग्नल पयर्वके्षण फ़ंक्शन 1 
ɮवारा उ×पÛन चेतावनी।

चेतावनी (पैरामीटर32.07 सुपरिवज़न 1 
िसग्नल) के İोत की जाँच करɅ।

A8B1 िसग्नल सुपरिवज़न 2
(संपादन योग्य संदेश पाठ)
प्रोग्राम करने योग्य चेतावनी:
32.16 सपुरिवज़न 2 एक्शन

िसग्नल पयर्वके्षण फ़ंक्शन 2 
ɮवारा उ×पÛन चेतावनी।

चेतावनी (पैरामीटर32.17 सुपरिवज़न 2 
िसग्नल) के İोत की जाँच करɅ।

A8B2 िसग्नल सुपरिवज़न 3
(संपादन योग्य संदेश पाठ)
प्रोग्राम करने योग्य चेतावनी:
32.26 सपुरिवज़न 3 एक्शन

िसग्नल पयर्वके्षण फ़ंक्शन 3 
ɮवारा उ×पÛन चेतावनी।

चेतावनी (पैरामीटर32.27 सुपरिवज़न 3 
िसग्नल) के İोत की जाँच करɅ।

A8B3 िसग्नल सुपरिवज़न 4
(संपादन योग्य संदेश पाठ)
प्रोग्राम करने योग्य चेतावनी:
32.36 सपुरिवज़न 4 एक्शन

िसग्नल पयर्वके्षण फ़ंक्शन 4 
ɮवारा उ×पÛन चेतावनी।

चेतावनी (पैरामीटर32.37 सुपरिवज़न 4 
िसग्नल) के İोत की जाँच करɅ।

A8B4 िसग्नल सुपरिवज़न 5
(संपादन योग्य संदेश पाठ)
प्रोग्राम करने योग्य चेतावनी:
32.46 सपुरिवज़न 5 एक्शन

िसग्नल पयर्वके्षण फ़ंक्शन 5 
ɮवारा उ×पÛन चेतावनी।

चेतावनी (पैरामीटर32.47 सुपरिवज़न 5 
िसग्नल) के İोत की जाँच करɅ।

A8B5 िसग्नल सुपरिवज़न 6
(संपादन योग्य संदेश पाठ)
प्रोग्राम करने योग्य चेतावनी:
32.56 सपुरिवज़न 6 एक्शन

िसग्नल पयर्वके्षण फ़ंक्शन 6 
ɮवारा उ×पÛन चेतावनी।

चेतावनी (पैरामीटर32.57 सुपरिवज़न 6 
िसग्नल) के İोत की जाँच करɅ।

A8B6 वतर्मान सीमा चेतावनी मोटर के वाèतिवक करंट ने 
पैरामीटर मɅ पिरभािषत सीमा को 
पार कर िलया है 30.17 
अिधकतम करंट।

मोटर लोड कम करɅ। मोटर मɅ िकसी भी जाम 
या िवलंब की जाँच करɅ।

कोड 
(हेक्स)

चेतावनी/सहायक कोड 
(सहायक कोड केवल एिसटंट 
कंट्रोल पैनल और ड्राइव 
कंपोजरपर िदखाई देता है)

कारण क्या करɅ
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A8B8 सेक्टर 1 मɅ ULC 
अिधक लोड

उपयोगकतार् लोड वक्र - सेक्टर 1 
... 4: ओवरलोड वक्र पर िसग्नल 
बहुत लंबा है।

पैरामीटर देखɅ 37.03 ULC अिधक लोड 
एक्शन । 

A8B9 सेक्टर 2 मɅ ULC 
अिधक लोड

A8BA सेक्टर 3 मɅ ULC 
अिधक लोड

A8BB सेक्टर 4 मɅ ULC 
अिधक लोड

A8BF ULC िनàन लोड 
चेतावनी

यूज़र लोड कवर्: कम लोड वक्र के 
नीचे िसग्नल बहुत लंबा था।

पैरामीटर देखɅ 37.04 ULC िनàन लोड 
एक्शन ।

A8C0 ULC अमाÛय गित 
तािलका

यूज़र लोड कवर्: X-अक्ष अंक 
(गित) माÛय नहीं हɇ।

जाँचɅ िक Üवॉइट शतɟ को पूरा करते हɇ। 
पैरामीटर देखɅ 37.11 ULC गित तािलका 
िबदं ु1।

A8C5 ULC अमाÛय अंडरलोड 
तािलका

यूज़र लोड कवर्: अंडरलोड वक्र 
Üवॉइंट वैध नहीं हɇ।

जाँचɅ िक Üवॉइट शतɟ को पूरा करते हɇ। 
पैरामीटर देखɅ 37.21 ULC िनàन लोड िबदं ु
1।

A8C6 ULC अमाÛय ओवरलोड 
तािलका

यूज़र लोड कवर्: ओवरलोड वक्र 
Üवॉइंट वैध नहीं हɇ।

जाँचɅ िक Üवॉइट शतɟ को पूरा करते हɇ। 
पैरामीटर देखɅ 37.31 ULC अिधक लोड िबदं ु
1।

A981 बाहरी चेतावनी 1
(संपादन योग्य संदेश पाठ)
प्रोग्राम करने योग्य चेतावनी:
31.01 बाहरी इवɅट 1 का 
सोसर्
31.02 बाहरी इवɅट 1 का 
प्रकार

बाहरी िडवाइस 1 मɅ तु्रिट बाहरी िडवाइस जाँचɅ।
पैरामीटर की सेिटगं जाँचɅ 31.01 बाहरी इवɅट 
1 का सोसर्।

A982 बाहरी चेतावनी 2
(संपादन योग्य संदेश पाठ)
प्रोग्राम करने योग्य चेतावनी:
31.03 बाहरी इवɅट 2 का 
सोसर्
31.04 बाहरी इवɅट 2 का 
प्रकार

बाहरी िडवाइस 2 मɅ तु्रिट बाहरी िडवाइस जाँचɅ।
पैरामीटर की सेिटगं जाँचɅ 31.03 बाहरी इवɅट 
2 का सोसर्।

A983 बाहरी चेतावनी 3
(संपादन योग्य संदेश पाठ)
प्रोग्राम करने योग्य चेतावनी:
31.05 बाहरी इवɅट 3 का 
सोसर्
31.06 बाहरी इवɅट 3 का 
प्रकार

बाहरी िडवाइस 3 मɅ तु्रिट बाहरी िडवाइस जाँचɅ।
पैरामीटर की सेिटगं जाँचɅ 31.05 बाहरी इवɅट 
3 का सोसर्।

A984 बाहरी चेतावनी 4
(संपादन योग्य संदेश पाठ)
प्रोग्राम करने योग्य चेतावनी:
31.07 बाहरी इवɅट 4 का 
सोसर्
31.08 बाहरी इवɅट 4 का 
प्रकार

बाहरी िडवाइस 4 मɅ तु्रिट बाहरी िडवाइस जाँचɅ।
पैरामीटर की सेिटगं जाँचɅ 31.07 बाहरी इवɅट 
4 का सोसर्।

A985 बाहरी चेतावनी 5
(संपादन योग्य संदेश पाठ)
प्रोग्राम करने योग्य चेतावनी:
31.09 बाहरी इवɅट 5 का 
सोसर्
31.10 बाहरी इवɅट 5 का 
प्रकार

बाहरी िडवाइस 5 मɅ तु्रिट बाहरी िडवाइस जाँचɅ।
पैरामीटर की सेिटगं जाँचɅ 31.09 बाहरी इवɅट 
5 का सोसर्।

कोड 
(हेक्स)

चेतावनी/सहायक कोड 
(सहायक कोड केवल एिसटंट 
कंट्रोल पैनल और ड्राइव 
कंपोजरपर िदखाई देता है)

कारण क्या करɅ
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A991 मोटर का सुरिक्षत 
तापमान

आपने एक मौसम कॉिÛफ़गर 
िकया है जो िपछले मौसम से 
पहले शुǾ होता है।

बढ़ती हुई प्रारंभ ितिथयɉ के साथ मौसम को 
कॉिÛफ़गर करɅ, पैरामीटर  34.60 मौसम 1 
आरंभ ितिथ...34.63 मौसम 4 आरंभ ितिथ 
देखɅ।

AF88 मौसम की कॉिÛफ़गरेशन 
की चेतावनी

आपने एक मौसम कॉिÛफ़गर 
िकया है जो िपछले मौसम से 
पहले शुǾ होता है।

बढ़ती हुई प्रारंभ ितिथयɉ के साथ मौसम को 
कॉिÛफ़गर करɅ, पैरामीटर  34.60 मौसम 1 
आरंभ ितिथ...34.63 मौसम 4 आरंभ ितिथ 
देखɅ।

AF8C प्रोसेस PID èलीप मोड ड्राइव èलीप मोड मɅ प्रवेश कर रही 
है

जानकारीपूणर् चेतावनी अनुभाग प्रिक्रया PID 
कंट्रोल के िलए èलीप और बूèट फ़ंक्शन (पçृठ 
41) और पैरामीटर देखɅ  40.43...40.48।

AFAA ऑटोिरसेट एक गलती ऑटोरेसेट होने वाली 
है।

जानकारीपूणर् चेतावनी पैरामीटर समूह मɅ 
सेिटगं देखɅ31 फॉãट फंक्शन।

AFE1 इमरजɅसी èटॉप (off2) ड्राइव को एक आपातकालीन बदं 
(मोड चयन ऑफ2) कमांड प्राÜत 
हुआ है।

जांचɅ िक क्या संचालन जारी रखना सुरिक्षत 
है। िफर आपातकालीन èटॉप पशु बटन को 
वापस सामाÛय िèथित मɅ लाए।ँ ड्राइव को 
पुनरारंभ करɅ।
यिद आपातकालीन रोकना अनजाने मɅ था, तो 
पैरामीटर ɮवारा चयिनत İोत की जांच करɅ 
21.05 इमरजɅसी èटॉप सोसर्।

AFE2 इमरजɅसी èटॉप (off1 या 
off3)

ड्राइव को एक आपातकालीन èटॉप 
(मोड चयन ऑफ 1 या ऑफ़ 3) 
कमांड प्राÜत हुआ है।

AFE9 शुǾ करने मɅ िवलंब प्रारंभ िवलंब सिक्रय है और ड्राइव 
एक पवूर्िनधार्िरत िवलंब के बाद 
मोटर शुǾ करेगी।

जानकारीपूणर् चेतावनी पैरामीटर देखɅ 21.22 
देरी से èटाटर्।

AFEB चालू सक्षम गायब कोई रन सक्षम संकेत प्राÜत नहीं 
हुआ है।

पैरामीटर की सेिटगं जाँचɅ 20.12 चालू सक्षम 
1 सोसर्। िसग्नल को ऑन पर िèवच करɅ 
(उदाहरण के िलए फ़ीãडबस कंट्रोल वडर् मɅ) या 
चयिनत İोत के तारɉ की जांच करɅ।

AFEC बाéय पॉवर िसग्नल 
अनुपलÞध है

95.04 कंट्रोल बोडर् सÜलाई बाéय 
24V पर सेट है, लेिकन कंट्रोल 
यूिनट से कोई वोãटेज कनेक्टेड 
नहीं है।

कंट्रोल यूिनट पर बाéय 24 V DC पॉवर 
आपूितर् की जांच करɅ, या पैरामीटर की सेिटगं 
बदलɅ 95.04।

AFED घुमाने के िलए तैयार करɅ घुमाने के िलए िसग्नल 120 सेकंड 
के एक िनिæचत समय के िवलंब 
के भीतर प्राÜत नहीं हुआ है। 

घुमाने हेतु िसग्नल को ऑन करने हेतु िèवच 
करɅ (उदाहरण के िलए िडिजटल इनपुट)।
पैरामीटर (और इसके ɮवारा चयिनत İोत) 
की सेिटगं जांचɅ 20.22 घुमाने के िलए तैयार 
करɅ।

AFF6 पहचान रन अगली शुǽआत मɅ मोटर ID रन 
प्रारंभ होगा।

जानकारीपूणर् चेतावनी

AFF
E

ओवरराइड सिक्रय

B5A0 STO इवɅट
प्रोग्रामयोग्य इवɅट: 31.22 
STO सकेंत रन/èटॉप

सुरिक्षत टॉकर्  ऑफ़ फ़ंक्शन सिक्रय 
है, अथार्त कनेक्टर STO से 
कनेक्टेड सुरक्षा सिकर् ट िसग्नल 
गुम हो गए हɇ।

सुरक्षा सिकर् ट कनेक्शन जांचɅ। अिधक 
जानकारी के िलए, ड्राइव के हाडर्वेयर मैÛयुअल 
मɅ सुरिक्षत टॉकर्  ऑफ़ फ़ंक्शन अÚयाय और 
पैरामीटर का िववरण देखɅ 31.22 STO संकेत 
रन/èटॉप (पçृठ 202)।

कोड 
(हेक्स)

चेतावनी/सहायक कोड 
(सहायक कोड केवल एिसटंट 
कंट्रोल पैनल और ड्राइव 
कंपोजरपर िदखाई देता है)

कारण क्या करɅ
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त्रुिट संदेश
कोड 
(हेक्स)

तु्रिट/सहायक कोड 
(सहायक कोड केवल एिसटंट 
कंट्रोल पैनल और ड्राइव 
कंपोजरपर िदखाई देता है)

कारण क्या करɅ

1080 बैकअप/िरèटोर का समय 
समाÜत

बैकअप िकए जाते समय या 
पुनèथार्िपत करते समय पैनल या 
PC टूल ड्राइव के साथ संचार 
करने मɅ िवफल रहा। 

बैकअप का अनुरोध करɅ या पुन: èथािपत 
करɅ।

1081 रेिटगं ID फॉãट ड्राइव सॉāटवेयर ड्राइव की रेिटगं 
ID को पढ़ने मɅ सक्षम नहीं है।

ड्राइव को रेिटगं ID पुन: पढ़ने का प्रयास 
करने के िलए तु्रिट को रीसेट करɅ। 
यिद तु्रिट पुन: प्रदिशर्त होती है, तो ड्राइव मɅ 
पॉवर भेजɅ। आपको इसे दोहराना पड़ सकता 
है। यिद तु्रिट बनी रहती है, तो अपने èथानीय 
ABB प्रितिनिध से संपकर्  करɅ।

2310 अिधक करंट आउटपुट करंट आंतिरक तु्रिट सीमा 
से अिधक हो गया है।
वाèतिवक अित करंट िèथित के 
अलावा, यह तु्रिट अथर् तु्रिट या 
आपूितर् फेज़ हािन के कारण भी हो 
सक्ती है।

मोटर लोड की जाँच करɅ।
पैरामीटर समूह मɅ एक्सीलरेशन समय की 
जाँच करɅ 23 गित रेफरɅस रैàप (गित 
िनयंत्रण) (टॉकर्  िनयंत्रण) या 28 फ्रीक्वɅसी 
रेफरɅस चेन (ŉीक्वɅसी िनयंत्रण)। पैरामीटर भी 
जाँचɅ 46.01 गित èकेिलगं, 46.02 फ्रीक्वɅसी 
èकेिलगं और 46.03 टॉकर्  èकेिलगं।
मोटर और मोटर केबल की जाँच करɅ (फ़ेिज़ंग 
और डãेटा/èटार कनके्शन सिहत)।
जाँचɅ िक मोटर केबल मɅ कोई भी कॉÛटेक्टसर् 
खुल या बंद न हो रहा हो।
जाँचɅ िक पैरामीटर समूह 99 मɅ èटाटर्-अप 
डटेा मोटर रेिटगं Üलेट के संगत हो।
जाँचɅ िक मोटर केबल मɅ कोई भी पॉवर कारक 
सुधार कैपेिसटर या सजर् अबसोबर्र न हो।
मोटर और मोटर केबल के इÛसुलेशन 
रेिसèटɅस को मापकर मोटर या मोटर केबãस 
मɅ अथर् तु्रिट की जाँच करɅ। अÚयाय 
इलेिक्ट्रकल इंèटॉलेशन का, ड्राइव के हाडर्वेयर 
मैÛयुअल मɅ असेàबली का इंशुलेशन जाँचे 
अनुभाग देखɅ। 

2330 अथर् लीकेज
प्रोग्रामयोग्य तु्रिट: 31.20 
अथर् फॉãट

ड्राइव ने लोड असंतुलन का पता 
लगाया है, जो आमतौर पर मोटर 
या मोटर केबल मɅ अथर् तु्रिट के 
कारण होता है।

जाँचɅ िक मोटर केबल मɅ कोई पॉवर कारक 
सुधार कैपेिसटर या सजर् अबसोबर्सर् न हो।
मोटर और मोटर केबल के इÛसुलेशन 
रेिसèटɅस को मापकर मोटर या मोटर केबãस 
मɅ अथर् तु्रिट की जाँच करɅ।
यिद अनुमित है, तो मोटर को èकेलर कंट्रोल 
मोड मɅ चलाने की कोिशश करɅ। परैामीटर 
देखɅ99.04 मोटर िनयंत्रण मोड।)
अगर कोई अथर् तु्रिट का पता लगाया नहीं जा 
सकता है, तो अपने èथानीय ABB प्रितिनिध 
से संपकर्  करɅ।

2340 शाटर् सिकर् ट मोटर केबल या मोटर मɅ शॉटर्- 
सिकर् ट

केबल संबंधी तु्रिटयɉ के िलए मोटर और मोटर 
केबल की जाँच करɅ।
जाँचɅ िक मोटर केबल मɅ कोई पॉवर कारक 
सुधार कैपेिसटर या सजर् अबसोबर्सर् न हो।
ड्राइव मɅ पॉवर भेजɅ।
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2381 IGBT अिधक लोड केस तापमान मɅ अ×यिधक IGBT 
जंक्शन। यह तु्रिट IGBT(s) की 
रक्षा करती है और मोटर केबल मɅ 
एक शॉटर् सिकर् ट ɮवारा सिक्रय हो 
सकती है।

मोटर केबल की जांच करɅ।
पिरवेश की िèथित की जांच करɅ
वायु प्रवाह और फैन संचालन की जांच करɅ।
धूल िपक-अप के िलए हीटिसकं पंख की जांच 
करɅ।
ड्राइव पॉवर के प्रित मोटर पॉवर की जांच 
करɅ।

3130 इनपुट फेज़ हािन
प्रोग्रामयोग्य तु्रिट: 31.21 
सÜलाई फेज़ हािन

इंटरमीिडएट सिकर् ट DC वोãटेज 
लापता इनपटु पावर लाइन फ़ेज़ 
या उड़ ेÝयूज के कारण ऑिसलेट 
कर रहा है।

इनपुट पॉवर लाइन āयूज़ की जांच करɅ।
ढीले िबजली केबल कनेक्शन की जांच करɅ।
इनपुट िबजली आपूितर् असंतुलन की जांच 
करɅ।

3181 वायिरगं या अथर् फॉãट
प्रोग्रामयोग्य तु्रिट: 31.23 
वायिरगं या अथर् फॉãट

गलत इनपुट पॉवर और मोटर 
केबल कनेक्शन (यानी इनपुट 
पॉवर केबल ड्राइव मोटर कनेक्शन 
से कनेक्टेड है)

इनपुट पॉवर कनेक्शन की जांच करɅ।

3210 DC िलकं अिधक वोãटेज अ×यिधक मÚयवतीर् सिकर् ट DC 
वोãटेज

जांच करɅ िक ओवरवॉãटेज िनयंत्रण चालू है 
(पैरामीटर30.30 अिधक वोãटेज िनयंत्रण)।
जाँच करɅ िक आपूितर् वोãटेज ड्राइव के 
नॉिमनल इनपुट वोãटेज से मेल खाता है।
èथैितक या क्षिणक ओवरवॉãटेज के िलए 
आपूितर् लाइन की जांच करɅ।
ब्रेक कॉपर और रेिसèटर की जाँच करɅ (अगर 
मौजूद है)।
डिेसलरेशन समय जांचɅ।
कोèट-टू-èटॉप फ़ंक्शन का उपयोग करɅ (यिद 
लागू हो)।
रेट्रोिफ़ट ड्राइव के साथ ब्रेक चॉपर और ब्रेक 
रेिसèटर ।
जांचɅ िक ब्रेक रेिजèटर को ठीक से मापा गया 
हो और प्रितरोध ड्राइव के िलए èवीकायर् सीमा 
के बीच है।

3220 DC िलकं िनàन वोãटेज लापता आपूितर् फेज़, उड़ ेहुए Ýयूज 
या रेिक्टफ़ायर िब्रज़ मɅ तु्रिट के 
कारण इंटरमीिडएट सिकर् ट DC 
वोãटेज पयार्Üत नहीं है।

आपूित र् केबिलगं, āयूज़ और िèवचिगयर की 
जांच करɅ।

3381 आउटपुट फेज़ हािन
प्रोग्रामयोग्य तु्रिट: 31.19 
मोटर फेज़ हािन

लापता मोटर कनेक्शन के कारण 
मोटर सिकर् ट तु्रिट (सभी तीन फ़ेज़ 
कनेक्टेड नहीं हɇ)।

मोटर केबल से कनेक्ट करɅ।

3385 ऑटोफेिज़ंग ऑटोफ़ैिसगं Ǿटीन असफल रही पैरामीटर 21.13 ऑटोफोिजंग मोड मɅ अÛय 
ऑटोफोिजंग मोड की जांच करɅ।

4110 कंट्रोल बोडर् तापमान िनयंत्रण बोडर् तापमान बहुत 
अिधक है।

ड्राइव की उिचत कूिलगं की जांच करɅ।
सहायक कूिलगं फैन की जांच करɅ।

4210 IGBT अिधक तापमान अनुमािनत ड्राइव IGBT तापमान 
अ×यिधक है।

पिरवेश की िèथित की जांच करɅ
वायु प्रवाह और फैन संचालन की जांच करɅ।
धूल िपक-अप के िलए हीटिसकं पंख की जांच 
करɅ।
ड्राइव पॉवर के प्रित मोटर पॉवर की जांच 
करɅ।

कोड 
(हेक्स)

तु्रिट/सहायक कोड 
(सहायक कोड केवल एिसटंट 
कंट्रोल पैनल और ड्राइव 
कंपोजरपर िदखाई देता है)

कारण क्या करɅ
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4290 कूिलगं ड्राइव मॉɬयूल तापमान अ×यिधक 
है।

पिरवेश के तापमान की जाँच करɅ। यिद यह 
40%/104 oF (ŉेम R4...R8) से अिधक है 
या यह 50% /122 oF (ŉेम R0...R8) से 
अिधक है, तो सुिनिæचत करɅ िक लोड करंट 
ड्राइव की डीरेटेड लोड क्षमता से अिधक न हो। 
अÚयाय तकनीकी डटेा, के ड्राइव के हाडर्वेयर 
मैÛयुअल मɅ डीरेिटगं अनुभाग देखɅ।
ड्राइव मॉɬयूल कूिलगं हवा प्रवाह और पंखे का 
संचालन जाँचɅ।
धूल िपक-अप के िलए कैिबनेट के अंदर और 
ड्राइव मॉɬयलू का हीटिसकं जाँचɅ। आवæयक 
होने पर साफ़ करɅ।

42F1 IGBT तापमान ड्राइव IGBT तापमान अ×यिधक 
है।

पिरवेश की िèथित की जांच करɅ
वायु प्रवाह और फैन संचालन की जांच करɅ।
धूल िपक-अप के िलए हीटिसकं पंख की जांच 
करɅ।
ड्राइव पॉवर के प्रित मोटर पॉवर की जांच 
करɅ।

4310 अ×यिधक तापमान पावर यूिनट मॉɬयूल तापमान 
अ×यिधक है।

पिरवेश की िèथित की जांच करɅ
वायु प्रवाह और फैन संचालन की जांच करɅ।
धूल िपक-अप के िलए हीटिसकं पंख की जांच 
करɅ।
ड्राइव पॉवर के प्रित मोटर पॉवर की जांच 
करɅ।

4380 अ×यिधक तापमान मɅ 
अंतर

िविभÛन फेज़ के IGBTs के बीच 
तापमान मɅ उÍच अंतर।

मोटर केबल की जांच करɅ।
ड्राइव मॉɬयलू के शीतलन की जांच करɅ।

4981 बाहरी तापमान 1 मािपत तापमान 1 तु्रिट सीमा को 
पार कर गया है।

पैरामीटर के मान की जाँच करɅ 35.02 मािपत 
तापमान 1।
मोटर की शीतलन की जांच करɅ (या अÛय 
उपकरण िजसका तापमान मापा जा रहा है)।

4982 बाहरी तापमान 2 मािपत तापमान 2 तु्रिट सीमा को 
पार कर गया है।

पैरामीटर के मान की जाँच करɅ 35.03 मािपत 
तापमान 2।
मोटर की शीतलन की जांच करɅ (या अÛय 
उपकरण िजसका तापमान मापा जा रहा है)।

5080 फैन कूिलगं फैन फंस गया है या 
िडèकनेक्ट हो गया है।

फैन संचालन और कनेक्शन जाँचɅ। अगर फैन 
दोषपूणर् है, तो उसे बदलɅ।

5081 ऑिक्सिलयरी फैन टूटा 
हुआ

सहायक कूिलगं फैन फंस गया है 
या िडèकनेक्ट हो गया है।
1 – सहायक फैन 1 टूट गया है
2 – सहायक फैन 2 टूट गया है

सहायक पंखा(पंखे) और कनेक्शन जाँचɅ। अगर 
फैन दोषपूणर् है, तो उसे बदलɅ। 

5089 SMT सिकर् ट मɅ खराबी सुरिक्षत मोटर तापमान तु्रिट 
उ×पÛन होती है और STO
ईवɅट/तु्रिट/चेतावनी उ×पÛन नहीं 
होती है।

मॉɬयूल के िरले आउटपुट और STO टिमर्नल 
के बीच कनेक्शन की जांच करɅ।

 0001 सहायक फैन 1 टूट गया है
0002 सहायक फैन 2 टूट गया है

5090 STO हाडर्वेयर मɅ खराबी STO हाडर्वेयर डायग्नोिèटक्स ने 
हाडर्वेयर िवफलता का पता लगाया 
है।

हाडर्वेयर प्रितèथापन के िलए अपने èथानीय 
ABB प्रितिनिध से संपकर्  करɅ।

कोड 
(हेक्स)

तु्रिट/सहायक कोड 
(सहायक कोड केवल एिसटंट 
कंट्रोल पैनल और ड्राइव 
कंपोजरपर िदखाई देता है)

कारण क्या करɅ
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5091 सुरिक्षत टॉकर्  बंद
प्रोग्रामयोग्य तु्रिट: 31.22 
STO सकेंत रन/èटॉप

सुरिक्षत टॉकर्  ऑफ़ फ़ंक्शन सिक्रय 
है, अथार्त कनेक्टर STO से 
कनेक्ट िकए गए सुरक्षा सिकर् ट 
िसग्नल प्रारंभ होने या चलने के 
दौरान टूट गया है।

सुरक्षा सिकर् ट कनेक्शन जांचɅ। अिधक 
जानकारी के िलए, ड्राइव के हाडर्वेयर मैÛयुअल 
मɅ सुरिक्षत टॉकर्  ऑफ़ फ़ंक्शन अÚयाय और 
पैरामीटर का िववरण देखɅ 31.22 STO संकेत 
रन/èटॉप (पçृठ 202)।
पैरामीटर के मान की जाँच करɅ 95.04 कंट्रोल 
बोडर् सÜलाई।

5092 PU लॉिजक तु्रिट पॉवर यूिनट मेमोरी साफ हो गई 
है।

अपने èथानीय ABB प्रितिनिध से संपकर्  करɅ।

5093 रेिटगं ID बेमेल ड्राइव का हाडर्वेयर मेमोरी मɅ 
संग्रहीत जानकारी से मेल नहीं 
खाता है। ऐसा हो सकता है जैसे 
फ़मर्वेयर अपडटे के बाद।

ड्राइव मɅ पॉवर भेजɅ। आपको इसे दोहराना पड़ 
सकता है। 

5094 मेज़रमɅट सिकर् ट तापमान ड्राइव की आंतिरक तापमान माप 
के साथ समèया।

अपने èथानीय ABB प्रितिनिध से संपकर्  करɅ।

5095 अनावæयक माप डुिÜलकेटेड मापन सीमा से परे हɇ। ABB से संपकर्  करɅ।
5681 PU संचार ड्राइव कंट्रोल यूिनट और पावर 

यूिनट के बीच संचार तु्रिटयɉ की 
पहचान की गई

ड्राइव कंट्रोल यूिनट और पॉवर यूिनट के बीच 
कनेक्शन की जांच करɅ। 
पैरामीटर के मान की जाँच करɅ 95.04 कंट्रोल 
बोडर् सÜलाई।

5682 पॉवर यूिनट गुम हो गई 
है

ड्राइव कंट्रोल यूिनट और पॉवर 
यूिनट के बीच कनेक्शन गुम हो 
गया है।

कंट्रोल यूिनट और पॉवर इकाई के बीच 
कनेक्शन की जांच करɅ।

5690 PU संचार आतंिरक आंतिरक संचार तु्रिट अपने èथानीय ABB प्रितिनिध से संपकर्  करɅ।
5691 मेज़रमɅट सिकर् ट ADC मापन सिकर् ट तु्रिट। अपने èथानीय ABB प्रितिनिध से संपकर्  करɅ।
5692 PU बोडर् पॉवरफेल पावर यूिनट पॉवर आपूितर् 

िवफलता।
अपने èथानीय ABB प्रितिनिध से संपकर्  करɅ।

5693 मेज़रमɅट सिकर् ट DFF मापन सिकर् ट तु्रिट। अपने èथानीय ABB प्रितिनिध से संपकर्  करɅ।
5695 िनàन रन कॉिÛफ़गर की गई पॉवर यूिनट 

नहीं िमलीं। 
पॉवर यूिनट कॉिÛफ़गर करɅ।

5696 PU èटेट फीडबैक आउटपुट फ़ेज़ से िèथित फ़ीडबकै 
िनयंत्रण िसग्नलɉ से मेल नहीं 
खाती।

अपने èथानीय ABB प्रितिनिध से संपकर्  करɅ।

5697 चािजर्ंग फीडबैक चािजर्ंग फ़ीडबैक िसग्नल गायब है। चािजर्ंग िसèटम से आने वाले फीडबकै 
िसग्नल की जांच करɅ

5698 PU का अज्ञात फॉãट पॉवर यूिनट लॉिजक ने एक तु्रिट 
उ×पÛन की है जो सॉÝटवेयर 
ɮवारा ज्ञात नहीं है।

लॉिजक और सॉÝटवेयर संगतता की जांच 
करɅ।

6181 FPGA वज़र्न असंगत फ़मर्वेयर और FPGA संèकरण 
असंगत हɇ।

कंट्रोल यूिनट (पैरामीटर का उपयोग करके 
96.08 कंट्रोल बोडर् बूट) या साइकिलगं पॉवर 
ɮवारा िरबूट करɅ। यिद समèया बनी रहती है, 
तो अपने èथानीय ABB प्रितिनिध से संपकर्  
करɅ

6306 FBA A मैिपगं फ़ाइल फीãडबस एडÜेटर A मैिपगं फ़ाइल 
पठन तु्रिट।

अपने èथानीय ABB प्रितिनिध से संपकर्  करɅ।

6481 टाèक ओवरलोड आंतिरक तु्रिट। कंट्रोल यूिनट (पैरामीटर का उपयोग करके 
96.08 कंट्रोल बोडर् बूट) या साइकिलगं पॉवर 
ɮवारा िरबूट करɅ। यिद समèया बनी रहती है, 
तो अपने èथानीय ABB प्रितिनिध से संपकर्  
करɅ

कोड 
(हेक्स)

तु्रिट/सहायक कोड 
(सहायक कोड केवल एिसटंट 
कंट्रोल पैनल और ड्राइव 
कंपोजरपर िदखाई देता है)

कारण क्या करɅ
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6487 èटैक ओवरÝलो आंतिरक तु्रिट। कंट्रोल यिूनट (पैरामीटर का उपयोग करके 
96.08 कंट्रोल बोडर् बूट) या साइकिलगं पॉवर 
ɮवारा िरबूट करɅ। यिद समèया बनी रहती है, 
तो अपने èथानीय ABB प्रितिनिध से संपकर्  
करɅ

64A1 आतंिरक फ़ाइल लोड फ़ाइल पठन तु्रिट। कंट्रोल यिूनट (पैरामीटर का उपयोग करके 
96.08 कंट्रोल बोडर् बूट) या साइकिलगं पॉवर 
ɮवारा िरबूट करɅ। यिद समèया बनी रहती है, 
तो अपने èथानीय ABB प्रितिनिध से संपकर्  
करɅ

64A4 रेिटगं ID फॉãट रेिटगं ID लोड तु्रिट ABB से संपकर्  करɅ।
64A6 अडिेÜटव प्रोग्राम अनुकूली प्रोग्राम मɅ तु्रिट। तु्रिट कोड एक्सटɅशन की जांच करɅ।
64B1 आतंिरक SSW फॉãट िसèटम सॉÝटवेयर (SSW) के 

पॉवर-अप फेज़ मɅ एक गंभीर तु्रिट। 
SSW आंिशक कायर्क्षमता मोड मɅ चलता है। 

64B2 यूज़र सेट फॉãट उपयोगकतार् पैरामीटर सेट की 
लोिडगं िवफल रही क्यɉिक
• अनुरोिधत सेट मौजूद नहीं है
• सेट कंट्रोल प्रोग्राम के साथ 

संगत नहीं है
• लोिडगं के दौरान ड्राइव बंद हो 

गई थी।

सुिनिæचत करɅ िक एक वैध उपयोगकतार् 
पैरामीटर सेट मौजूद है। यिद अिनिæचत हɇ,  
तो पुनः लोड करɅ।

64E1 कनर्ल ओवरलोड ऑपरेिटगं िसèटम तु्रिट। कंट्रोल यिूनट (पैरामीटर का उपयोग करके 
96.08 कंट्रोल बोडर् बूट) या साइकिलगं पॉवर 
ɮवारा िरबूट करɅ। यिद समèया बनी रहती है, 
तो अपने èथानीय ABB प्रितिनिध से संपकर्  
करɅ

6581 पैरामीटर िसèटम पैरामीटर लोड या सहेजना िवफल 
रहा।

पैरामीटर का उपयोग कर बलपूवर्क सहेजने 
की कोिशश करɅ96.07 पैरामीटर मैनुअल Ǿप 
से सहेजɅ। पुनः प्रयास करɅ।

65A1 FBA A पैरामीटर िवरोध ड्राइव मɅ PLC ɮवारा अनुरोिधत 
कायर्क्षमता नहीं है, या अनुरोिधत 
कायर्क्षमता को सिक्रय नहीं िकया 
गया है।

PLC प्रोग्रािमगं जाँचɅ।
पैरामीटर समूहɉ की सेिटगं जांचɅ 50 फीãडबस 
एडÜेटर (FBA) और 51 FBA A सेिटगं्स।

6681 EFB संचार हािन
प्रोग्रामयोग्य तु्रिट: 58.14 
संचार हािन एक्शन

एàबेडडे फीãडबस (EFB)  संचार 
मɅ संचार Ǿकावट।

फीãडबस माèटर (ऑनलाइन/ऑफलाइन/तु्रिट 
आिद) की िèथित की जाँच करɅ।
कंट्रोल यूिनट पर EIA-485/X5 टिमर्नल 29, 
30 और 31 मɅ केबल कनेक्शन की जाँच 
करɅ।

6682 EFB कॉिÛफ़ग फाइल एàबेडडे फ़ीãडबस (EFB) 
कॉिÛफ़गरेशन फ़ाइल को पढ़ा नहीं 
जा सका।

अपने èथानीय ABB प्रितिनिध से संपकर्  करɅ।

6683 EFB अमाÛय 
पैरामीटराइज़ेशन

एàबेडडे फ़ीãडबस (EFB) 
पैरामीटर सेिटगं्स असंगत है या 
चयिनत प्रोटोकॉल के साथ संगत 
नहीं है।

पैरामीटर समूह मɅ सेिटगं्स की जांच करɅ58 
एàबेडडे फीãड।

कोड 
(हेक्स)

तु्रिट/सहायक कोड 
(सहायक कोड केवल एिसटंट 
कंट्रोल पैनल और ड्राइव 
कंपोजरपर िदखाई देता है)

कारण क्या करɅ

1 - प्रारंभ OS समय िटक िवफल रहा 5 - WoRm वॉãयूम प्रारंभ करना िवफल रहा
2 - िसèटम कायर् बनाना िवफल रहा 6 - FPGA कॉिÛफ़गरेशन को लोड करना िवफल रहा
3 - फ़ाइल िसèटम आरंभ करना िवफल रहा 7 - एिÜलकेशन प्रोग्राम लोड करना िवफल रहा
4 - फ़ाइल िसèटम की जांच करना िवफल रहा
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6684 EFB लोड फॉãट एàबेडडे फ़ीãडबस (EFB) 
प्रोटोकॉल फ़मर्वेयर लोड नहीं िकया 
जा सका।

अपने èथानीय ABB प्रितिनिध से संपकर्  करɅ।

EFB प्रोटोकॉल फ़मर्वेयर और 
ड्राइव फ़मर्वेयर के बीच संèकरण 
बेमेल।

6685 EFB फॉãट 2 EFB प्रोटोकॉल एिÜलकेशन के 
िलए आरिक्षत तु्रिट।

प्रोटोकॉल के दèतावेजीकरण की जाँच करɅ।

6686 EFB फॉãट 3 EFB प्रोटोकॉल एिÜलकेशन के 
िलए आरिक्षत तु्रिट।

प्रोटोकॉल के दèतावेजीकरण की जाँच करɅ।

6882 टेक्èट 32-िबट टेबल 
ओवरÝलो

आंतिरक तु्रिट। तु्रिट रीसेट करɅ। अगर तु्रिट बनी रहती है तो 
अपने èथानीय ABB प्रितिनिध से संपकर्  करɅ।

6885 टेक्èट फ़ाइल ओवरÝलो आंतिरक तु्रिट। तु्रिट रीसेट करɅ। अगर तु्रिट बनी रहती है तो 
अपने èथानीय ABB प्रितिनिध से संपकर्  करɅ।

7081 कंट्रोल पैनल हािन
प्रोग्रामयोग्य तु्रिट: 49.05 
संचार क्षित एक्शन

कंट्रोल पैनल या PC टूल का 
चयन िकया गया है क्यɉिक ड्राइव 
के सिक्रय िनयंत्रण èथान ने संचार 
करना समाÜत कर िदया है।

PC टूल या कंट्रोल पैनल कनेक्शन की जांच 
करɅ।
कंट्रोल पैनल कनेक्टर की जांच करɅ।
कंट्रोल पैनल को िडèकनेक्ट और पुन: कनेक्ट 
करɅ।

7085 असंगत िवकãप मॉɬयलू TBD
7121 मोटर èटॉल

प्रोग्रामयोग्य तु्रिट: 31.24 
èटाल फंक्शन

अ×यिधक भार या अपयार्Üत मोटर 
पॉवर के कारण मोटर, उदाहरण के 
िलए, èटॉल क्षेत्र मɅ काम करती 
है।

मोटर लोड और ड्राइव रेिटगं्स जाँचɅ।
तु्रिट फ़ंक्शन परैामीटर की जांच करɅ।

7181 ब्रेक रेिसèटर ब्रेक रेिसèटर टूटा हुआ है या 
कनेक्ट नहीं है।

जांचɅ िक एक ब्रेक रेिसèटर कनेक्टेड हɇ।
ब्रेक रेिसèटर की िèथित जाँचɅ।
ब्रेक रेिसèटर का आयाम जाँचɅ।

7183 BR अ×यिधक तापमान ब्रेक रेिजèटर तापमान पैरामीटर 
ɮवारा पिरभािषत तु्रिट सीमा को 
पार कर गया है 43.11 ब्रेिकंग 
रेिसèटर फॉãट सीमा।

ड्राइव बंद करɅ। रेिसèटर को ठंडा होने दɅ। 
रेिजèटर ओवरलोड संरक्षण समारोह सेिटगं्स 
(पैरामीटर समूह 43 ब्रेक चॉपर) की जाँच 
करɅ।
तु्रिट सीमा सेिटगं, पैरामीटर जाँचे 43.11 
ब्रेिकंग रेिसèटर फॉãट सीमा।
जाँचɅ िक ब्रेिकंग चक्र अनुमत सीमाओं को पणूर् 
करता है।

7184 ब्रेक रेिसèटर वायिरगं ब्रेक रेिसèटर शॉटर् सिकर् ट या ब्रेक 
चॉपर िनयंत्रण तु्रिट।

ब्रेक कॉपर और ब्रेक रेिसèटर कनेक्शन की 
जांच करɅ।
सुिनिæचत करɅ िक ब्रेक रेिसèटर क्षितग्रèत न 
हो।

7191 BC शाटर् सिकर् ट ब्रेक चॉपर IGBT मɅ शॉटर् सिकर् ट। सुिनिæचत करɅ िक ब्रके रेिजèटर कनके्टेड हो 
और क्षितग्रèत नहीं हो।
ड्राइव के हाडर्वेयर मैÛयुअल मɅ ब्रेिकंग अÚयाय 
रेिजèटर ब्रेिकंग अÚयाय मɅ ब्रके रेिजèटर के 
िवɮयतु िविनदȶशɉ की जांच करɅ।
ब्रेक चॉपर बदलɅ (यिद प्रितèथािपत करने 
योग्य हो)

कोड 
(हेक्स)

तु्रिट/सहायक कोड 
(सहायक कोड केवल एिसटंट 
कंट्रोल पैनल और ड्राइव 
कंपोजरपर िदखाई देता है)

कारण क्या करɅ
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7192 BC IGBT अ×यिधक 
तापमान

ब्रेक चॉपर IGBT तापमान 
आंतिरक तु्रिट सीमा से अिधक हो 
गया है।

चॉपर को ठंडा होने दɅ।
पिरवेश के अ×यिधक तापमान के िलए जाँचɅ।
कूिलगं फैन के काम न करने के कारण की 
जाँच करɅ।
हवा के प्रवाह मɅ अवरोधɉ की जाँच करɅ।
रेिजèटर ओवरलोड संरक्षण समारोह सेिटगं्स 
(पैरामीटर समूह 43 ब्रेक चॉपर) की जाँच 
करɅ।
जाँचɅ िक ब्रेिकंग चक्र अनुमत सीमाओं को पूणर् 
करता है।
जाँच करɅ िक ड्राइव का आपूितर् AC  वोãटेज 
अ×यिधक नहीं है।

71A3 मेकिनकल ब्रेक खोलना 
असफल

यांित्रक ब्रेक िनयंत्रण दोषपूणर् है। 
ब्रैक ओपन èवीकृित वाèतिवक 
िèथित से मेल नहीं खाती है।

कनेक्शन, ब्रके सेिटगं्स और ब्रेक èवीकृित 
िसग्नल जांचɅ।

7310 अिधक गित ग़लत ढंग से सेट Ûयूनतम / 
अिधकतम गित, अपयार्Üत ब्रेिकंग 
टॉकर्  या टॉकर्  िरŉेस का उपयोग 
करते समय लोड मɅ पिरवतर्न के 
कारण मोटर उÍचतम अनुमित 
गित की तुलना मɅ अिधक तेजी से 
घूम रही है।

Ûयूनतम / अिधकतम गित सेिटगं्स, परैामीटर 
जाँचɅ 30.11 Ûयूनतम गित और 30.12 
अिधकतम गित।
मोटर ब्रेिकंग टॉकर्  की पयार्Üतता की जांच 
करɅ।
टॉकर्  िनयंत्रण की प्रयोÏयता जांचɅ।
ब्रेक चॉपर और रेिसèटर की आवæयकता 
जाँचɅ।

73B0 इमरजɅसी रैàप असफल आपातकालीन रोकना अपेिक्षत 
समय के भीतर समाÜत नहीं हुआ।

पूवर्िनधार्िरत रɇप समय जाँचɅ (मोड Off1 के 
िलए, मोड Off3 के िलए मोड 
23.11...23.15, 23.12 ...23.13 )23.23।

7510 FBA A संचार
प्रोग्रामयोग्य तु्रिट: 50.02 
FBA A संचार हािन फंक्शन

ड्राइव और फीãडबस एडÜेटर 
मॉɬयूल A के बीच या PLC और 
फीãडबस एडÜेटर मॉɬयूल A के 
बीच चक्रीय संचार खो गया है।

फ़ीãडबस संचार की िèथित की जाँच करɅ। 
फ़ीãडबस इंटरफ़ेस के उपयोगकतार् दèतावेज़ 
देखɅ।
पैरामीटर समूहɉ की सिेटगं जांचɅ 50 फीãडबस 
एडÜेटर (FBA), 51 FBA A सेिटगं्स, 52 
FBA A डटेा इन और 53 FBA A डटेा 
आउट।
केबल कनेक्शन की जाँच करɅ।
जाँच करɅ िक संचार माèटर संवाद करने मɅ 
सक्षम है या नहीं।

8000 यूिनकोस िसèटम तु्रिट िसèटम तु्रिट। पॉवर साइिकल।
8002 ULC अंडरलोड तु्रिट यूज़र लोड कवर्: अंडरलोड वक्र के

अंतगर्त िसग्नल बहुत
अिधक लंबे रहे हɇ

पैरामीटर देखɅ 37.04 ULC िनàन लोड 
एक्शन।

8003 ULC अिधक लोड सेक्टर 
1

उपयोगकतार् लोड वक्र - क्षेत्र 1 ... 
5: ओवरलोड वक्र पर िसग्नल 
बहुत लंबा है।

पैरामीटर देखɅ 37.03 ULC अिधक लोड 
एक्शन।

8004 ULC अिधक लोड सेक्टर 
2

8005 ULC अिधक लोड सेक्टर 
3

8006 ULC अिधक लोड सेक्टर 
4

कोड 
(हेक्स)

तु्रिट/सहायक कोड 
(सहायक कोड केवल एिसटंट 
कंट्रोल पैनल और ड्राइव 
कंपोजरपर िदखाई देता है)

कारण क्या करɅ
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8009 वतर्मान करंट मोटर के वाèतिवक करंट ने 
पैरामीटर मɅ पिरभािषत सीमा को 
पार कर िलया है 30.17 
अिधकतम करंट।

मोटर लोड कम करɅ। मोटर मɅ िकसी भी जाम 
या िवलंब की जाँच करɅ। 
पैरामीटर देखɅ 30.17 अिधकतम करंट।

80A0 AI पयर्वेक्षण
प्रोग्रामयोग्य तु्रिट:
12.03 AI सपुरिवज़न 
फंक्शन

एनालॉग िसग्नल एनालॉग इनपुट 
के िलए िनिदर्çट सीमाओं के बाहर 
है 

एनालॉग इनपुट पर िसग्नल èतर की जांच 
करɅ।
सहायक कोड जाँचɅ।
इनपुट से कनेक्टेड तारɉ की जांच करɅ।
पैरामीटर समूह मɅ इनपुट की Ûयूनतम और 
अिधकतम सीमाएं जांचɅ12 èटɇडडर् AI।

80B0 िसग्नल सुपरिवज़न 1
(संपादन योग्य संदेश पाठ)
प्रोग्रामयोग्य तु्रिट:
32.06 सपुरिवज़न 1 एक्शन

िसग्नल पयर्वके्षण फ़ंक्शन 1 
ɮवारा उ×पÛन तु्रिट

तु्रिट (परैामीटर 32.07 सुपरिवज़न 1 िसग्नल) 
के İोत की जांच करɅ।

80B1 िसग्नल सुपरिवज़न 2
(संपादन योग्य संदेश पाठ)
प्रोग्रामयोग्य तु्रिट:
32.16 सपुरिवज़न 2 एक्शन

िसग्नल पयर्वके्षण फ़ंक्शन 2 
ɮवारा उ×पÛन तु्रिट

तु्रिट (परैामीटर 32.17 सुपरिवज़न 2 िसग्नल) 
के İोत की जांच करɅ।

80B2 िसग्नल सुपरिवज़न 3
(संपादन योग्य संदेश पाठ)
प्रोग्रामयोग्य तु्रिट:
32.26 सपुरिवज़न 3 एक्शन

िसग्नल पयर्वके्षण फ़ंक्शन 3 
ɮवारा उ×पÛन तु्रिट

तु्रिट (परैामीटर 32.27 सुपरिवज़न 3 िसग्नल) 
के İोत की जांच करɅ।

80B3 िसग्नल सुपरिवज़न 4
(संपादन योग्य संदेश पाठ)
प्रोग्रामयोग्य तु्रिट:
32.36 सपुरिवज़न 4 एक्शन

िसग्नल पयर्वके्षण फ़ंक्शन 4 
ɮवारा उ×पÛन तु्रिट

तु्रिट (परैामीटर 32.37 सुपरिवज़न 4 िसग्नल) 
के İोत की जांच करɅ।

80B4 िसग्नल सुपरिवज़न 5
(संपादन योग्य संदेश पाठ)
प्रोग्रामयोग्य तु्रिट:
32.46 सपुरिवज़न 5 एक्शन

िसग्नल पयर्वके्षण फ़ंक्शन 5 
ɮवारा उ×पÛन तु्रिट

तु्रिट (परैामीटर 32.47 सुपरिवज़न 5 िसग्नल) 
के İोत की जांच करɅ।

80B5 िसग्नल सुपरिवज़न 6
(संपादन योग्य संदेश पाठ)
प्रोग्रामयोग्य तु्रिट:
32.56 सपुरिवज़न 6 एक्शन

िसग्नल पयर्वके्षण फ़ंक्शन 6 
ɮवारा उ×पÛन तु्रिट

तु्रिट (परैामीटर 32.57 सुपरिवज़न 6 िसग्नल) 
के İोत की जांच करɅ।

9081 बाहरी फॉãट 1
(संपादन योग्य संदेश पाठ)
प्रोग्रामयोग्य तु्रिट: 31.01 
बाहरी इवɅट 1 का सोसर्
31.02 बाहरी इवɅट 1 का 
प्रकार

बाहरी िडवाइस 1 मɅ तु्रिट बाहरी िडवाइस जाँचɅ।
पैरामीटर की सेिटगं जाँचɅ 31.01 बाहरी इवɅट 
1 का सोसर्।

9082 बाहरी फॉãट 2
(संपादन योग्य संदेश पाठ)
प्रोग्रामयोग्य तु्रिट: 31.03 
बाहरी इवɅट 2 का सोसर्
31.04 बाहरी इवɅट 2 का 
प्रकार

बाहरी िडवाइस 2 मɅ तु्रिट बाहरी िडवाइस जाँचɅ।
पैरामीटर की सेिटगं जाँचɅ 31.03 बाहरी इवɅट 
2 का सोसर्।

9083 बाहरी फॉãट 3
(संपादन योग्य संदेश पाठ)
प्रोग्रामयोग्य तु्रिट: 31.05 
बाहरी इवɅट 3 का सोसर्
31.06 बाहरी इवɅट 3 का 
प्रकार

बाहरी िडवाइस 3 मɅ तु्रिट बाहरी िडवाइस जाँचɅ।
पैरामीटर की सेिटगं जाँचɅ 31.05 बाहरी इवɅट 
3 का सोसर्।

कोड 
(हेक्स)

तु्रिट/सहायक कोड 
(सहायक कोड केवल एिसटंट 
कंट्रोल पैनल और ड्राइव 
कंपोजरपर िदखाई देता है)

कारण क्या करɅ

1 – AI1LessMIN 3 – AI2LessMIN
2 – AI1GreaterMAX 4 – AI2GreaterMAX



त्रुिट का पता लगाना   339

ACS 560 FW_HI.book  Page 339  Friday, December 8, 2017  2:15 PM
9084 बाहरी फॉãट 4
(संपादन योग्य संदेश पाठ)
प्रोग्रामयोग्य तु्रिट: 31.07 
बाहरी इवɅट 4 का सोसर्
31.08 बाहरी इवɅट 4 का 
प्रकार

बाहरी िडवाइस 4 मɅ तु्रिट बाहरी िडवाइस जाँचɅ।
पैरामीटर की सेिटगं जाँचɅ 31.07 बाहरी इवɅट 
4 का सोसर्।

9085 बाहरी फॉãट 5
(संपादन योग्य संदेश पाठ)
प्रोग्रामयोग्य तु्रिट: 31.09 
बाहरी इवɅट 5 का सोसर्
31.10 बाहरी इवɅट 5 का 
प्रकार

बाहरी िडवाइस 5 मɅ तु्रिट बाहरी िडवाइस जाँचɅ।
पैरामीटर की सेिटगं जाँचɅ 31.09 बाहरी इवɅट 
5 का सोसर्।

FA81 सुरिक्षत टॉकर्  बंद 1 सुरिक्षत टॉकर्  ऑफ़ फ़ंक्शन सिक्रय 
है, अथार्त STO सिकर् ट 1 टूट 
गया है। 

सुरक्षा सिकर् ट कनेक्शन जांचɅ। अिधक 
जानकारी के िलए, ड्राइव के हाडर्वेयर मैÛयुअल 
मɅ सुरिक्षत टॉकर्  ऑफ़ फ़ंक्शन अÚयाय और 
पैरामीटर का िववरण देखɅ 31.22 STO संकेत 
रन/èटॉप (पçृठ 202)।
पैरामीटर के मान की जाँच करɅ 95.04 कंट्रोल 
बोडर् सÜलाई। 

FA82 सुरिक्षत टॉकर्  बंद 2 सुरिक्षत टॉकर्  ऑफ़ फ़ंक्शन सिक्रय 
है, अथार्त STO सिकर् ट 2 टूट 
गया है। 

FF61 ID रन मोटर ID रन सफलतापूवर्क पूरा 
नहीं हुआ था।

पैरामीटर समूह मɅ नॉिमनल मान की जांच 
करɅ99 मोटर डटेा।
जाँच करɅ िक ड्राइव मɅ कोई भी बाहरी कंट्रोल 
िसèटम कनेक्ट नहीं है।
ड्राइव मɅ पॉवर साइिकल करɅ (और इसकी 
कंट्रोल यिूनट, अगर अलग से पॉवर की गई 
है)।
जांचɅ िक कोई भी संचालन सीमाएँ ID चलाने 
के पूरा होन ेसे रोकती तो नहीं हɇ। पैरामीटर 
को िडफ़ॉãट सेिटगं्स पर पुनèथार्िपत करɅ और 
पुन: प्रयास करɅ।
जांच करɅ िक मोटर शाÝट लॉक न हो।

 0001 अिधकतम करंट सीमा बहुत कम 
है।

पैरामीटर की सेिटगं जांचɅ 99.06 मोटर 
नॉमीनल करंट और 30.17 अिधकतम करंट। 
सुिनिæचत करɅ िक 30.17 > 99.06।
जाँचɅ िक ड्राइव को मोटर के अनुसार ठीक से 
आयाम िदया गया है।

0002 अिधकतम गित सीमा या गणना 
क्षेत्र दबुर्लता Üवॉइंट बहुत कम है।

पैरामीटर की सेिटगं जांचɅ
• 30.11 Ûयूनतम गित
• 30.12 अिधकतम गित
• 99.07 मोटर नॉमीनल वोãटेज
• 99.08 मोटर नॉमीनल आविृƣ
• 99.09 मोटर नॉमीनल गित.
सुिनिæचत करɅ िक
• 30.12 > (0.55 x 99.09) > (0.50 x 

िसकं्रोनस गित)
• 30.11 < 0,  और
• आपूितर् वोãटेज > (0.66 x 99.07).

 0003 अिधकतम टॉकर्  सीमा बहुत कम 
है।

समूह मɅ पैरामीटर की सेिटगं 99.12 मोटर 
नॉमीनल टॉकर् , और टॉकर्  की सीमाओं की 
जांच करɅ 30 सीमाए।ं
सुिनिæचत करɅ िक लागू टॉकर्  की अिधकतम 
सीमा 100% से अिधक है।

कोड 
(हेक्स)

तु्रिट/सहायक कोड 
(सहायक कोड केवल एिसटंट 
कंट्रोल पैनल और ड्राइव 
कंपोजरपर िदखाई देता है)

कारण क्या करɅ
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0004 वतर्मान माप अंशांकन उिचत 
समय के भीतर समाÜत नहीं हुआ

अपने èथानीय ABB प्रितिनिध से संपकर्  करɅ।

 0005...0008 आतंिरक तु्रिट अपने èथानीय ABB प्रितिनिध से संपकर्  करɅ।
0009 (केवल एिसकं्रोनस मोटसर्)

एक्सीलरेशन उिचत समय के 
भीतर समाÜत नहीं हुआ।

अपने èथानीय ABB प्रितिनिध से संपकर्  करɅ।

000A (केवल एिसकं्रोनस मोटसर्)
डिेसलरेशन उिचत समय के भीतर 
समाÜत नहीं हुआ।

अपने èथानीय ABB प्रितिनिध से संपकर्  करɅ।

000B (केवल एिसकं्रोनस मोटसर्)
ID चलाने के दौरान गित को कम 
कर शूÛय कर िदया गया था।

अपने èथानीय ABB प्रितिनिध से संपकर्  करɅ।

000C (केवल èथायी चुंबक मोटसर्) 
पहला एक्सीलरेशन उिचत समय 
के भीतर समाÜत नहीं हुआ।

अपने èथानीय ABB प्रितिनिध से संपकर्  करɅ।

000D (केवल èथायी चुंबक मोटसर्) 
दसूरा एक्सीलरेशन उिचत समय 
के भीतर समाÜत नहीं हुआ।

अपने èथानीय ABB प्रितिनिध से संपकर्  करɅ।

000E...0010 आतंिरक तु्रिट अपने èथानीय ABB प्रितिनिध से संपकर्  करɅ।
0011 (केवल िसकं्रोनस अिनÍछा मोटसर्)

पãस टेèट तु्रिट।
अपने èथानीय ABB प्रितिनिध से संपकर्  करɅ।

0012 उÛनत èटɇडिèटल ID चलाने के 
िलए मोटर बहुत बड़ी है।

जाँचɅ िक मोटर और ड्राइव आकार संगत हɇ। 
अपने èथानीय ABB प्रितिनिध से संपकर्  करɅ।

0013 (केवल एिसकं्रोनस मोटसर्)
 मोटर डटेा तु्रिट।

जाँचɅ िक ड्राइव मɅ मोटर नॉिमनल मान सेिटगं 
मोटर नेमÜलेट के समान है।
अपने èथानीय ABB प्रितिनिध से संपकर्  करɅ।

FF81 FB A फोसर् िट्रप फ़ीãडबस एडाÜटर A ɮवारा तु्रिट 
िट्रप कमांड प्राÜत िकया गया है।

PLC ɮवारा दी गई तु्रिट जानकारी देखɅ।

FF8E EFB बलपवूर्ल िट्रप एàबेडडे फ़ीãडबस इंटरफ़ेस ɮवारा 
तु्रिट िट्रप कमांड प्राÜत हुआ है।

PLC ɮवारा दी गई तु्रिट जानकारी देखɅ।

कोड 
(हेक्स)

तु्रिट/सहायक कोड 
(सहायक कोड केवल एिसटंट 
कंट्रोल पैनल और ड्राइव 
कंपोजरपर िदखाई देता है)

कारण क्या करɅ
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एàबेडडे फीãडबस (EFB) के
माÚयम से फीãडबस िनयंत्रण
इस अÚयाय मɅ क्या सिàमिलत है
इस अÚयाय मɅ एàबेडडे फीãडबस इंटरफेस का प्रयोग कर संचार नेटवकर्  (फीãडबस) मɅ बाहरी
उपकरणɉ ɮवारा कैसे ड्राइव को िनयंित्रत िकया जा सकता है इसका वणर्न है। 

प्रणाली का संिक्षÜत िववरण
ड्राइव को या तो फीãडबस एडाÜटर या एàबेडडे फीãडबस इंटरफेस का प्रयोग कर संचार िलकं
के माÚयम से बाहरी िनयंत्रण प्रणाली से जोड़ा जा सकता है।
एàबेडडे फीãडबस इंटरफेस Modbus RTU प्रोटोकॉल का समथर्न करता है। ड्राइव िनयंत्रण
प्रोग्राम ɮवारा 10-िमलीसेकंड के समय के èतर मɅ 10 Modbus रिजèटर संभाले जा सकते हɇ।
उदाहरण के िलए, यिद ड्राइव को 20 रिजèटर पढ़ने का अनुरोध प्राÜत होता है, तो वह अनुरोध
प्राÜत करने के 22 ms के भीतर अपनी प्रितिक्रया देना शुǾ कर देगी- 20 ms अनुरोध पर
प्रिक्रया करने मɅ और 2 ms का अितिरक्त समय बस को संभालने मɅ। प्रितिक्रया का
वाèतिवक समय अÛय कारणɉ पर भी िनभर्र करता है, जैसे बॉड रेट (ड्राइव मɅ एक मानदंड
सेिटगं)।
ड्राइव को फीãडबस इंटरफेस के माÚयम से उसकी सारी िनयंत्रण की जानकारी को प्राÜत करने
के िलए सेट िकया जा सकता है, या िनयंत्रण को एàबेडडे फीãडबस इंटरफेस और अÛय
उपलÞध İोतɉ के बीच बांटा जा सकता है, उदाहरण के िलए, िडिजटल और एनालॉग इनपुट।

ड्राइव से फीãडबस को जोड़ना
फीãडबस को टिमर्नल èलॉट से जोड़Ʌ, जो ड्राइव की िनयंत्रण यूिनट से जुड़ा होता है। कनेक्शन
आरेख नीचे िदखाया गया है।
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AC500 PLC मɅ एक मुÝत संèकरण वाली लाइब्रेरी होती है िजसे ‘PS553 ड्राइव’ कहा जाता
है जो िक यूज़र को PLC और ड्राइव के बीच आसानी से संचार और िनयंत्रण करने मɅ सहायता
करती है।   

ड्राइव

On

TERM

On

BIA SLOT 1

TERM OFF1
BIAS ON2

ड्राइव

On

TERM

On

BIA

TERM OFF
BIAS OFF ...

प्रिक्रया I/O (आवतीर्)

सेवा संदेश (अनावितर्)

डटेा प्रवाह
कंट्रोल वडर् (CW)

िरŉेÛस
èटेटस वडर् (SW)
वाèतिवक मूãय
मानदंड R/W

अनुरोध/प्रितिक्रयाएं

फ़ीãडबस िनयंत्रक

फीãडबस

ड्राइव
On

TERM

On

BIA SLOT 1

TERM OFF
BIAS OFF

टिमर्नेशन on1)

1) फीãडबस के दोनɉ िकनारɉ पर मौजूद िडवाइस का टिमर्नेशन ऑन होना चािहए।
2) एक िडवाइस, िवशेष Ǿप से फीãडबस के िकनारे पर मौजूद का बायस ऑन होना चािहए।

SLOT 1
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एàबेडडे फीãडबस इंटरफेस को सेट करना
èवत: Ǿप से मानदंडɉ को कॉिÛफ़गर करने के िलए
1. मुख्य मेनू ∋ संपूणर् मानदंड सूची पर जाएं और मानदंड 96.04 को Modbus RTU [21]

पर सेट करɅ।
िनàनिलिखत मानदंड अपने आप बदल जाते हɇ।

आप नीचे तािलका मɅ िदखाए मानदंडɉ के साथ एàबेडेड फीãडबस संचार के िलए ड्राइव को
मैÛयुअल Ǿप से सेट कर सकते हɇ। फीãडबस िनयंत्रण कॉलम के िलए सेिटगं या तो प्रयोग के
िलए मूãय या िडफ़ॉãट मूãय देती है। फंक्शन/जानकारी कॉलम मानदंड का िववरण देता है।

 मानदंड  सेिटगं 
20.01 Ext1 कमांड  एàबेडडे फीãडबस [1]
20.03 Ext1 in1 सोसर् चयिनत नहीं [0]
20.04 Ext1 in2 सोसर् चयिनत नहीं [0]
22.11 Ext1 गित रेफरɅस1 EFB ref1[8]
22.22 िèथर गित sel1 चयिनत नहीं [0]
22.23 िèथर गित sel2 चयिनत नहीं [0]
23.11 रैàप सेट चयन एक्सेलरेशन/िडसेलरैशन समय 1[0]
28.11 फ्रीक्वɅसी रेफरɅस1 सोसर् EFB ref1[8]
28.22 िèथर फ्रीक्वɅसी sel1 चयिनत नहीं [0]
28.23 िèथर फ्रीक्वɅसी sel2 चयिनत नहीं [0]
28.71 आविृƣ रैàप सेट चयन  एक्सेलरेशन/िडसेलरैशन समय 1[0]
 31.11 फॉãट िरसेट चयन DI1[2] 
 58.01 प्रोटोकॉल सक्षम  मॉडबस RTU 1]

मानदंड फीãडबस िनयंत्रण
के िलए सेिटगं करना

फंक्शन/जानकारी

संचार का प्रारंभन
58.01 प्रोटोकॉल सक्षम मॉडबस RTU [1] एàबेडडे फीãडबस संचार प्रारंभ करता है।

एàबेडडे Modbus का कॉिÛफ़गरेशन
58.03 नोड एड्रसे 1 (िडफ़ॉãट) नोड एड्रसे। कोई भी दो नोड ऑनलाइन के समय 

समान नोड एड्रसे वाले नहीं होने चािहए।
58.04 बॉड रेट 19.2 kbps 

(िडफ़ॉãट) [3]
िलकं की संचार की गित को पिरभािषत करता है। 
जैसी सेिटगं माèटर èटेशन मɅ है वैसी सेिटगं का 
प्रयोग करɅ।

58.05 पैिरटी 8 इवन 1 (िडफ़ॉãट) 
[2]

पैिरटी और èटॉप िबट सेिटगं का चयन करता है। 
जैसी सेिटगं माèटर èटेशन मɅ है वैसी सेिटगं का 
प्रयोग करɅ।

58.14 संचार हािन 
एक्शन

फॉãट (िडफ़ॉãट) [1] संचार की हािन का पता लगने पर की गई 
कायर्वाही को पिरभािषत करता है।

58.15 संचार टूटा मोड Cw / Ref1 / Ref2 
(िडफ़ॉãट) [2]

संचार की हािन की िनगरानी करने को 
सक्षम/अक्षम करता है और संचार हािन मɅ देरी के 
काउंटर को रीसेट करने के तरीकɉ को पिरभािषत 
करता है। 
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58.16 संचार हािन समय 3.0 s (िडफ़ॉãट) संचार िनगरानी के िलए समय समािÜत की सीमा 
को पिरभािषत करता है।

58.17 ट्रांसिमट मɅ देरी 0 ms (िडफ़ॉãट) ड्राइव के िलए प्रितिक्रया मɅ देरी को पिरभािषत 
करता है।

58.25 कंट्रोल प्रोफाइल ABB ड्राइåस [0] 
(िडफ़ॉãट)

ड्राइव ɮवारा प्रयुक्त िनयंत्रण प्रोफाइल का चयन 
करता है। अनुभाग  देखɅ एàबेडडे फीãडबस 
इंटरफेस की मूल बातɅ (पçृठ 346)।

58.26
58.27

EFB रेफरɅस1 
टाइप
EFB रेफरɅस2 
टाइप

गित या आविृƣ (के 
िलए िडफ़ॉãट 
58.26) [0], पारदशीर्, 
सामाÛय, टॉकर्  [3] 
(के िलए िडफ़ॉãट 
58.27), गित [4], 
आविृƣ [5]

फीãडबस रेफरɅस 1 और 2 के टाइप को पिरभािषत 
करता है। प्र×येक रेफरɅस टाइप के िलए èकेिलगं 
मानदंड 46.01...46.03 ɮवारा पिरभािषत की जाती 
है। सेिटगं के गित या आविृƣ साथ, वतर्मान मɅ 
सिक्रय ड्राइव िनयंत्रण मोड के अनुसार टाइप का 
चयन अपने आप हो जाता है।

58.28
58.29

EFB act1 टाइप
EFB act2 टाइप

गित या आविृƣ (के 
िलए िडफ़ॉãट 
58.28) [0], पारदशीर् 
(के िलए िडफ़ॉãट 
58.29) [1], सामाÛय 
[2], टॉकर्  [3],गित 
[4], आविृƣ [5]

वाèतिवक मूãयɉ 1 और 2 के टाइप को पिरभािषत 
करता है। प्र×येक वाèतिवक मूãय के टाइप के 
िलए èकेिलगं मानदंड 46.01...46.03 ɮवारा 
पिरभािषत की जाती है। सेिटंग के गित या आविृƣ 
साथ, वतर्मान मɅ सिक्रय ड्राइव िनयंत्रण मोड के 
अनुसार टाइप का चयन अपने आप हो जाता है।

58.31
58.32

EFB act1 
पारदशीर् सोसर्
EFB act2 
पारदशीर् सोसर्

अÛय वाèतिवक मूãयɉ 1 और 2 के İोत को पिरभािषत 
करता है जब 58.26 EFB रेफरɅस1 टाइप (58.27 
EFB रेफरɅस2 टाइप) को  पर सेट िकया जाता 
हैपारदशीर्। 

58.33 एड्रिेसगं मोड मोड 0 (िडफ़ॉãट) [0] 400001...465536 (100...65535) Modbus 
रिजèटर रɅज मɅ मानदंडɉ और होिãडंग रिजèटरɉ के 
बीच मैिपगं को पिरभािषत करता है।

58.34 शÞद क्रम िनàन-उÍच 
(िडफ़ॉãट) [1]

Modbus संदेश फे्रम मɅ डटेा शÞदɉ के क्रम को 
पिरभािषत करता है।

58.10
1
...
58.11
4

डटेा I/O 1
...
डटेा I/O 14

उदाहरण के िलए, 
िडफ़ॉãट सेिटंग्स 
(I/Os 1...6 मɅ 
कंट्रोल वडर्, èटेटस 
वडर्, दो रेफ़रɅस और 
दो वाèतिवक मूãय 
शािमल होते हɇ)

ड्राइव मानदंड का एड्रसे पिरभािषत करता है 
िजसका प्रयोग Modbus माèटर ɮवारा िकया 
जाता है जब वह Modbus इन/आउट मानदंडɉ से 
संबंिधत रिजèटर एड्रसे से पढ़ता है या उसमɅ 
िलखता है। उन मानदंडɉ का चयन करɅ िजÛहɅ िक 
आप Modbus I/O शÞदɉ के माÚयम से पढ़ना या 
िलखना चाहते हɇ। 

RO/DIO कंट्रोल 
शÞद [31], AO1 
डटेा èटोरेज [32], 
AO2 डटेा èटोरेज 
[33], फीडबैक डटेा 
संग्रह [40], 
सेटÜवॉइंट डटेा संग्रह 
[41]

ये सेिटंग, संग्रह मानदंडɉ 10.99 RO/DIO कंट्रोल 
शÞद, 13.91 AO1 डटेा èटोरेज, 13.92 AO2 
डटेा èटोरेज, 40.91 फीडबैक डटेा संग्रह या 40.92 
सेटÜवॉइंट डटेा संग्रह मɅ इनकिमगं डटेा को िलखती 
हɇ।

58.06 संचार िनयंत्रण सेिटगं्स िरफे्रश करɅ कॉिÛफ़गरेशन मानदंडɉ की सेिटंग को माÛय करता 
है।

मानदंड फीãडबस िनयंत्रण
के िलए सेिटगं करना

फंक्शन/जानकारी
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नई सेिटगं अगली बार ड्राइव को चालू करने पर, या मानदंड 58.06 संचार िनयंत्रण (सेिटगं्स
िरफे्रश करɅ) ɮवारा माÛय िकये जाने पर प्रभाव मɅ आएंगी।

ड्राइव िनयंत्रण मानदंडɉ को सेट करना
एàबेडडे फीãडबस इंटरफेस को सेट करने के बाद, नीचे तािलका मɅ सूचीबɮध ड्राइव िनयंत्रण के
मानदंडɉ की जांच करɅ और उÛहɅ समायोिजत करɅ। फीãडबस िनयंत्रण कॉलम के िलए सेिटगं
प्रयोग करने को मूãय देती है जब सेिटगं एàबेडडे फीãडबस िसग्नल उस िवशेष ड्राइव िनयंत्रण
िसग्नल के िलए वांिछत İोत या गंतåय हो। फंक्शन/जानकारी कॉलम मानदंड का िववरण देता
है।
मानदंड फीãडबस िनयंत्रण

के िलए सेिटगं करना
फंक्शन/जानकारी

िनयंत्रण कमांड İोत का चयन
20.01 Ext1 कमांड एàबेडडे फीãडबस सिक्रय िनयंत्रण èथान के Ǿप मɅ EXT1 के चुने 

जाने पर शुǾ करɅ या बंद करɅ कमांड के िलए İोत 
के Ǿप मɅ फीãडबस को चुनता है।

20.06 Ext2 
कॉमंांडàनांɬस

एàबेडडे फीãडबस सिक्रय िनयंत्रण èथान के Ǿप मɅ EXT2 के चुने 
जाने पर शुǾ करɅ या बंद करɅ कमांड के िलए İोत 
के Ǿप मɅ फीãडबस को चुनता है।

गित रेफरɅस का चयन
22.11 Ext1 गित 
रेफरɅस1

EFB ref1 गित रेफरɅस 1 के Ǿप मɅ एàबेडडे फीãडबस 
इंटरफेस के माÚयम से प्राÜत रेफरɅस को चुनता है।

22.18 Ext2 गित 
रेफरɅस1

EFB ref1 गित रेफरɅस 2 के Ǿप मɅ एàबेडडे फीãडबस 
इंटरफेस के माÚयम से प्राÜत रेफरɅस को चुनता है।

आविृƣ रेफरɅस का चयन
28.11 फ्रीक्वɅसी रेफरɅस1 
सोसर्

EFB ref1 आविृƣ रेफरɅस 1 के Ǿप मɅ एàबेडडे फीãडबस 
इंटरफेस के माÚयम से प्राÜत रेफरɅस को चुनता है।

28.15 Ext2 फ्रीक्वɅसी 
रेफरɅस1

EFB ref1 आविृƣ रेफरɅस 2 के Ǿप मɅ एàबेडडे फीãडबस 
इंटरफेस के माÚयम से प्राÜत रेफरɅस को चुनता है।

अÛय चयन
EFB रेफरɅस का चयन İोत के Ǿप मɅ  अÛय, िफर  या  का चयन कर लगभग िकसी भी िसग्नल 
िसलेक्टर मानदंड पर 03.09 EFB रेफरɅस 1 िकया जा सकता है 03.10 EFB रेफरɅस 2।   
प्रणाली िनयंत्रण इनपुट
96.07 पैरामीटर मैनुअल 
Ǿप से सहेजɅ

सहेजɅ (पर वापस लौटता 
है परूा िकया)

मानदंड मूãय मɅ बदलावɉ (फीãडबस िनयंत्रण के 
माÚयम से िकये गए बदलावɉ सिहत) को èथायी 
मेमोरी मɅ सहेजता है।
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एàबेडेड फीãडबस इंटरफेस की मूल बातɅ
फीãडबस प्रणाली और ड्राइव के बीच आवितर् संचार मɅ 16-िबट डटेा शÞद या 32-िबट डटेा शÞद
शािमल होते हɇ (पारदशीर् िनयंत्रण प्रोफाइल के साथ)।
नीचे का आरेख एàबेडडे फीãडबस इंटरफेस का संचालन दशार्ता है। आवितर् संचार मɅ
èथानांतिरत िसग्नलɉ को आगे िवèतार से नीचे के आरेख मɅ समझाया गया है।

CW
REF1
REF2

SW
ACT1
ACT2

I/O 1
I/O 2
I/O 3
...
I/O 69

EFB CW
03.09 EFB रेफरɅस 1
03.10 EFB रेफरɅस 2

EFB SW
वाèतिवक 1
वाèतिवक 2

मानदंड 
01.01...255.255

1. अÛय मानदंड भी देखɅ िजÛहɅ फीãडबस के माÚयम से िनयंित्रत िकया जा सकता है।
2. डटेा Ǿपांतरण यिद मानदंड  को 58.25 कंट्रोल प्रोफाइल पर सेट िकया जाता होABB ड्राइåस। अनुभाग देखɅ 

िनयंत्रण प्रोफाइलɉ के बारे मɅ (पçृठ 349 )।

1)

फ़ीãडबस नेटवकर्

डटेा I/O  का 
चयन

EXT1/2
शुǾ करɅ कमांड

रेफरɅस का चयन

समूह
22/28/40 आिद

आवतीर् संचार

अनावतीर्  संचार

58.25

SEL

2)

मानदंड तािलका

0
1
2
3

58.25

SEL
0

1
2
3

2)

EFB प्रोफाइल

रेफरɅस का चयन

समूह
22/28/40 आिद

58.101...

20.01
20.06
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 कंट्रोल वडर् और èटेटस वडर्
कंट्रोल वडर् (CW) एक 16-िबट या 32-िबट का बुिलयन शÞद होता है। फीãडबस प्रणाली से
ड्राइव को िनयंित्रत करने का यह मुख्य साधन होता है। फीãडबस कंट्रोलर ɮवारा ड्राइव को CW
भेजा जाता है। ड्राइव के मानदंडɉ के साथ, यूज़र ɮवारा ड्राइव िनयंत्रण कमांड के İोत के Ǿप
मɅ EFB CW को चुना जाता है (जैसे शुǾ करɅ/बंद करɅ, इमरजɅसी èटॉप, बाहरी िनयंत्रण èथानɉ
1/2 के बीच चयन, या फ़ॉãट रीसेट)। CW के िबट-कोडडे िनदȶशɉ के अनुसार ड्राइव अपनी
िèथितयɉ के बीच अदला-बदली करती है।
फीãडबस CW को या तो ड्राइव मɅ मूल Ǿप मɅ िलखा जाता है या डटेा को पिरवितर्त िकया
जाता है। अनुभाग देखɅ िनयंत्रण प्रोफाइलɉ के बारे मɅ (पçृठ 349)।
फीãडबस èटेटस वडर् (SW) एक 16-िबट या 32-िबट का बुिलयन शÞद होता है। इसमɅ ड्राइव
से फीãडबस कंट्रोलर तक की िèथित की जानकारी शािमल होती है। फीãडबस SW को या तो
ड्राइव मɅ मूल Ǿप मɅ िलखा जाता है या डटेा को पिरवितर्त िकया जाता है। अनुभाग देखɅ
िनयंत्रण प्रोफाइलɉ के बारे मɅ (पçृठ 349)।
 िरŉेÛस
EFB रेफरɅस 1 और 2, 16-िबट या 32-िबट िचिéनत पूणार्ंक होते हɇ। प्र×येक रेफरɅस शÞद की
िवषय-वèतुओं का प्रयोग लगभग िकसी भी िसग्नल के İोत के Ǿप मɅ िकया जा सकता है,
जैसे गित, आविृƣ, टॉकर्  या प्रिक्रया रेफरɅस। एàबेडडे फीãडबस संचार मɅ, रेŉेÛस 1 और 2
क्रमशः 03.09 EFB रेफरɅस 1 और 03.10 EFB रेफरɅस 2 ɮवारा दशार्ए जाते हɇ। चाहे रेफरɅस
को èकेल िकया गया है या नहीं, 58.26 EFB रेफरɅस1 टाइप और 58.27 EFB रेफरɅस2
टाइपकी सेिटगं पर िनभर्र करता है। अनुभाग देखɅ िनयंत्रण प्रोफाइलɉ के बारे मɅ (पçृठ 349)।
 वाèतिवक मूãय
फीãडबस वाèतिवक िसग्नल (ACT1 और ACT2) 16-िबट या 32-िबट का िचिéनत पूणार्ंक
शÞद होते हɇ। वे ड्राइव से माèटर तक चयिनत ड्राइव के मानदंड के मूãयɉ को पहंुचाते हɇ। यिद
वाèतिवक मूãय èकेल िकये गए हɇ या नहीं 58.28 EFB act1 टाइप और 58.29 EFB act2
टाइपकी सेिटगं पर िनभर्र करता है। अनुभाग देखɅ िनयंत्रण प्रोफाइलɉ के बारे मɅ (पçृठ 349)।
 डेटा इनपुट/आउटपुट
डटेा इनपुट/आउटपुट 16-िबट या 32-िबट शÞद होते हɇ िजनमɅ चयिनत ड्राइव के मानदंड के
मूãय शािमल होते हɇ। मानदंड 58.101 डटेा I/O 1...58.114 डटेा I/O 14 उन एड्रसे को
पिरभािषत करते हɇ िजनसे माèटर या तो डटेा (इनपुट) को पढ़ता है या िजसमɅ वह डटेा
(आउटपुट) िलखता है।

 रिजèटर एड्रिेसगं
16 िबटs होिãडगं रिजèटरɉ तक पहँुचने के िलए Modbus की अनुरोधɉ का एड्रसे फीãड है।
इससे Modbus प्रोटोकॉल को 65536 होिãडगं रिजèटरɉ की एड्रिेसगं का समथर्न करने की
अनुमित िमलती है।
ऐितहािसक Ǻिçट से, होिãडगं रिजèटर एड्रसे दशार्ने के िलए Modbus माèटर िडवाइस ɮवारा
40001 से 49999 तक के 5-अंक वाले दशमलव एड्रसे का प्रयोग िकया जाता था। 5-अंक
वाली दशमलव एड्रिेसगं 9999 तक सीिमत थी जो होिãडगं रिजèटरɉ की संख्या थी िजसे िक
एड्रसे िकया जा सकता था।
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आधुिनक Modbus माèटर िडवाइस आमतौर पर 65536 Modbus होिãडगं रिजèटरɉ की पूणर्
रɅज तक पहँुचने का साधन प्रदान करती हɇ। इन तरीकɉ मɅ से एक है 400001 से 465536
तक के 6-अंक वाले दशमलव एड्रसे का प्रयोग करना। Modbus होिãडगं रिजèटर एड्रसे को
दशार्ने के िलए इस मैÛयुअल ɮवारा 6-अंक वाली दशमलव एड्रिेसगं का प्रयोग िकया जाता है।
Modbus माèटर िडवाइस जो िक 5-अंक वाली दशमलव एड्रिेसगं तक सीिमत हɇ, वे 5-अंक
वाले दशमलव एड्रसे 40001 से 49999 तक का प्रयोग कर 400001 से 409999 तक के
रिजèटरɉ तक भी पहँुच सकती है। 410000-465536 रिजèटर इन माèटरɉ के पहँुच मɅ नहीं
हɇ।
पैरामीटर देखɅ 58.33 एड्रिेसगं मोड ।
Úयान दɅ: 32-िबट वाले मानदंडɉ के रिजèटर एड्रसे 5-अंक वाली रिजèटर संख्याओं ɮवारा प्राÜत
नहीं िकये जा सकते हɇ।
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िनयंत्रण प्रोफाइलɉ के बारे मɅ
िनयंत्रण प्रोफाइल, ड्राइव और फीãडबस माèटर के बीच डटेा के हèतांतरण के िलए िनयमɉ को
पिरभािषत करती है, उदाहरण के िलए: 
• यिद बनाए हुए बुिलयन शÞद पिरवितर्त िकए जाते हɇ और कैसे 
• यिद िसग्नल मूãय èकेल िकए जाते हɇ और कैसे
• कैसे फीãडबस माèटर के िलए ड्राइव रिजèटर एड्रसे मैप िकए जाते हɇ।
आप िनàनिलिखत दो मɅ से एक प्रोफाइल के अनुसार संदेश प्राÜत करने और भेजने के िलए
ड्राइव को कॉिÛफ़गर कर सकते हɇ: 
• ABB ड्राइåस
• DCU प्रोफाइल. 
ABB के ड्राइåस के प्रोफाइल के िलए, ड्राइव का एàबेडडे फीãडबस इंटरफेस, फीãडबस डटेा को
ड्राइव मɅ प्रयुक्त मूल डटेा मɅ और से पिरवितर्त करता है। DCU प्रोफाइल मɅ कोई डटेा
Ǿपांतरण या èकेिलगं शािमल नहीं होती है। नीचे िदया िचत्र प्रोफाइल के चयन के प्रभाव को
दशार्ता है।

प्रोफ़ाइल का चयन

मानदंड  के साथ िनयंत्रण प्रोफाइल का चयन 58.25 कंट्रोल प्रोफाइल है:
• (0) ABB ड्राइåस
• (5) DCU प्रोफाइल.

58.25

SELडेटा 
पिरवतर्न और 
èकेिलगं

0

5फीãडबस ड्राइव58.26...58.29
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कंट्रोल वडर्
 ABB ड्राइव प्रोफाइल के िलए कंट्रोल वडर्

नीचे दी तािलका ABB ड्राइåस के िनयंत्रण प्रोफाइल के िलए फीãडबस कंट्रोल वडर् की िवषय-
वèतुएं दशार्ती है। एàबेडडे फीãडबस इंटरफेस इस शÞद को ड्राइव मɅ प्रयुक्त होने वाले Ǿप मɅ 
पिरवितर्त करता है। बड़ ेऔर मोटे अक्षर वाला टेक्èट  पेज पर  मɅ िदखाई गई िèथितयɉ को 
ABB ड्राइåस प्रोफाइल के िलए िèथित संक्रमण आरेख 357 ।
िबट नाम मूãय èटेट/ वणर्न
0 OFF1_

CONTROL
1 READY TO OPERATE पर जाएँ
0 वतर्मान मɅ सिक्रय िडिèसिलरेशन ramp के साथ ǽकɅ । OFF1 

ACTIVE पर जाएँ; जब अÛय इंटरलॉक्स (OFF2, OFF3) 
सिक्रय नहीं हɇ तब READY TO SWITCH ON पर जाएँ।

1 OFF2_
CONTROL

1 ऑपरेशन को जारी रखɅ (OFF2 िनिçक्रय)
0 इमरजɅसी ऑफ, रोकने के िलए कोèट।

OFF2 ACTIVE पर आगे बढ़Ʌ, SWITCH-ON INHIBITED 
पर आगे बढ़Ʌ।

2 OFF3_
CONTROL

1 ऑपरेशन को जारी रखɅ (OFF3 िनिçक्रय)
0 आपातकालीन बंद, ड्राइव के मानदंड ɮवारा पिरभािषत िकए गए 

समय के भीतर बंद करɅ। OFF3 ACTIVE पर आगे बढ़Ʌ; 
SWITCH-ON INHIBITED पर आगे बढ़Ʌ।
चेतावनी: सुिनिæचत करɅ िक मोटर और चलाई जा रही मशीन 
को इस èटॉप मोड के प्रयोग से रोका जा सकता हो।

3 INHIBIT_
OPERATION

1 OPERATION D पर जाएँ।
Úयान दɅ: चालू सक्षम िसग्नल सिक्रय होना चािहए; ड्राइव के 
दèतावेज़ देखɅ। यिद ड्राइव, फ़ीãडबस से Run सक्षम वाला 
िसग्नल प्राÜत करने के िलए सेट है, तो यह िबट िसग्नल को 
सिक्रय करता है। 

0 संचालन रोकɅ . OPERATION INHIBITED पर जाएँ|
4 RAMP_OUT_

ZERO
1 सामाÛय ऑपरेशन। RAMP FUNCTION GENERATOR 

पर जाएँ: OUTPUT D.
0 रैàप फंक्शन जनरेटर के आउटपुट को शूÛय के िलए बाÚय करɅ। 

ड्राइव तेज़ी से Ǿकती है (करंट और DC वोãटेज बाÚय मɅ 
सीिमत हो जाते हɇ)।

5 RAMP_HOLD 1  रैàप फ़ंक्शन। RAMP FUNCTION GENERATOR पर 
जाएँ: ACCELERATOR D.

0 रैिàपंग को िवराम दɅ (रैàप फ़ंक्शन जनरेटर के आउटपुट को 
रोक के रखा)।

6 RAMP_IN_
ZERO

1 सामाÛय ऑपरेशन। OPERATING पर जाएँ।
Úयान दɅ: यह िबट केवल तब ही प्रभावी है यिद फ़ीãडबस 
इंटरफ़ेस को ड्राइव के मानदंडɉ ɮवारा इस िसग्नल के िलए İोत 
के Ǿप मɅ सेट िकया गया है।

0 रैàप फंक्शन जनरेटर के इनपुट को शूÛय के िलए बाÚय करɅ।
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 DCU प्रोफाइल के िलए कंट्रोल वडर्
एàबेडडे फीãडबस इंटरफेस 0 से 15 ड्राइव के कंट्रोल वडर् िबटs मɅ उसी Ǿप मɅ फीãडबस कंट्रोल
वडर् को िलखता है। ड्राइव कंट्रोल वडर् के 16 से 32 िबटs प्रयोग मɅ नहीं हɇ।

7 Reset 0=>1 यिद कोई सिक्रय फ़ॉãट िवɮयमान है, तो फ़ॉãट को रीसेट करɅ। 
SWITCH-ON INHIBITED पर जाएँ।
Úयान दɅ: यह िबट केवल तब ही प्रभावी है यिद फ़ीãडबस 
इंटरफ़ेस को ड्राइव के मानदंडɉ ɮवारा इस िसग्नल के िलए İोत 
के Ǿप मɅ सेट िकया गया है।

0 सामाÛय संचालन को जारी रखɅ।
8 JOGGING_1 1 Request running at Jogging 1 speed.

Note: This bit is effective only if the fieldbus 
interface is set as the source for this signal by drive 
parameters.

0 Continue normal operation.
9 JOGGING_2 1 Request running at Jogging 2 speed.

Note: This bit is effective only if the fieldbus 
interface is set as the source for this signal by drive 
parameters.

0 Continue normal operation.
10 REMOTE_

CMD
1 फ़ीãडबस िनयंत्रण d।
0 कंट्रोल वडर् <> 0 या रेफरɅस <> 0: अंितम कंट्रोल वडर् और 

रेफरɅस को बनाए रखɅ।
कंट्रोल वडर् = 0 और रेफरɅस = 0: फीãडबस िनयंत्रण d. रेफरɅस 
और डीसेलेरेशन/एक्सेलेरेशन रैàप लॉक हɇ।

11 EXT_CTRL_
LOC

1 बाहरी िनयंत्रण èथान EXT2 को चनुɅ। प्रभावी यिद िनयंत्रण 
èथान का फीãडबस से चुने जाने के िलए पैरामीटरीकरण िकया 
गया हो।

0 बाहरी िनयंत्रण èथान EXT1 को चनुɅ। प्रभावी यिद िनयंत्रण 
èथान का फीãडबस से चुने जाने के िलए पैरामीटरीकरण िकया 
गया हो।

12 USER_0 िलखने योग्य िनयंत्रण िबटs िजÛहɅ िक एिÜलकेशन के संदिभर्त 
िवशेष कायर् के िलए ड्राइव के लॉिजक के साथ जोड़ा जा सकता 
है।13 USER_1

14 USER_2
15 USER_3

िबट नाम मूãय िèथित/िववरण
0 STOP 1 èटॉप मोड मानदंड या èटॉप मोड अनुरोध िबटs (7...9) के 

अनुसार ǽक जाएं
0 (कोई ऑपरेशन नहीं)

1 START 1 ड्राइव शुǾ करɅ।
0 (कोई ऑपरेशन नहीं)

िबट नाम मूãय èटेट/ वणर्न
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2 REVERSE 1 मोटर घूमने की उलटी िदशा। नीच ेतािलका मɅ देखɅ िक कैसे यह 
िबट और रेफरɅस का िचéन मोटर की िदशा की िदशा को 
प्रभािवत करते हɇ।    

0 (कोई ऑपरेशन नहीं)
3 िरज़åडर्
4 RESET 0=>1 यिद कोई सिक्रय फ़ॉãट िवɮयमान है, तो फ़ॉãट को रीसेट करɅ।

0 (कोई ऑपरेशन नहीं)
5 EXT2 1 बाहरी िनयंत्रण èथान EXT2 को चुनɅ। प्रभावी यिद िनयंत्रण 

èथान का फीãडबस से चुने जाने के िलए पैरामीटरीकरण िकया 
गया हो।

0 बाहरी िनयंत्रण èथान EXT1 को चुनɅ। प्रभावी यिद िनयंत्रण 
èथान का फीãडबस से चुने जाने के िलए पैरामीटरीकरण िकया 
गया हो।

6 RUN_DISABLE 1 चालू अक्षम। यिद ड्राइव को फीãडबस से चालू सक्षम वाले 
िसग्नल को प्राÜत करने के िलए सेट िकया गया है, तो यह िबट 
िसग्नल को िनिçक्रय कर देती है।

0 रन को सक्षम करɅ. यिद ड्राइव को फीãडबस से चालू सक्षम वाले 
िसग्नल को प्राÜत करने के िलए सेट िकया गया है, तो यह िबट 
िसग्नल को सिक्रय कर देती है।

7 STOPMODE_RA
MP

1 रैàप का सामाÛय èटॉप मोड
0 (कोई ऑपरेशन नहीं) èटॉप मोड वाले मानदंड पर िडफ़ॉãट यिद 

िबट 7...9 सभी 0 हɉ।
8 STOPMODE_EM

ERGENCY_RAM
P

1 रैàप का इमरजɅसी èटॉप मोड।
0 (कोई ऑपरेशन नहीं) èटॉप मोड वाले मानदंड पर िडफ़ॉãट यिद 

िबट 7...9 सभी 0 हɉ।
9 STOPMODE_CO

AST
1 कोèट èटॉप मोड।
0 (कोई ऑपरेशन नहीं) èटॉप मोड वाले मानदंड पर िडफ़ॉãट यिद 

िबट 7...9 सभी 0 हɉ।
10 RAMP_PAIR _2 1 मानदंड  के  पर सेट होने पर रैàप सेट 2 (एक्सेलेरेशन समय 

2 / डीसेलेरेशन समय 2) 23.11 रैàप सेट चयन चुनɅ EFB।
0 मानदंड  के  पर सेट होने पर रैàप सेट 1 (एक्सेलेरेशन समय 

1 / डीसेलेरेशन समय 1) चुनɅ 23.11 रैàप सेट चयन  EFB।
11 RAMP_OUT_ZE

RO
1 रैàप फंक्शन जनरेटर के आउटपुट को शूÛय के िलए बाÚय करɅ। 

ड्राइव तेज़ी से Ǿकती है (करंट और DC वोãटेज बाÚय मɅ 
सीिमत हो जाते हɇ)।

0 सामाÛय ऑपरेशन।
12 RAMP_HOLD 1 रैिàपंग को िवराम दɅ (रैàप फ़ंक्शन जनरेटर के आउटपुट को 

रोक के रखा)।
0 सामाÛय ऑपरेशन।

िबट नाम मूãय िèथित/िववरण

रेफरɅस का िचéन
पॉिजिटव (+) नेगेिटव (-)

िबट REVERSE = 0 फॉरवडर् िरवसर्
िबट REVERSE = 1 िरवसर् फॉरवडर्
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13 RAMP_IN_ZERO 1 रैàप फंक्शन जनरेटर के इनपुट को शूÛय के िलए बाÚय करɅ।
0 सामाÛय ऑपरेशन।

14 REQ_LOCAL_LO
CK

1 ड्राइव èथानीय िनयंत्रण मोड मɅ िèवच नहीं होती है (मानदंड  
देखɅ19.17 लोकल कंट्रोल अक्षम)।

0 ड्राइव èथानीय और िरमोट िनयंत्रण मोड मɅ िèवच कर सकती 
है।

15 िरज़åडर्
16 FB_LOCAL_CTL 1 फीãडबस से िनयंत्रण के िलए èथानीय मोड का अनुरोध िकया 

गया है। सिक्रय İोत से िनयंत्रण ले लɅ।
0 (कोई ऑपरेशन नहीं) 

17 FB_LOCAL_REF 1 फीãडबस से रेफरɅस के िलए èथानीय मोड का अनुरोध िकया 
गया है। सिक्रय İोत से रेफरɅस ले लɅ।

0 (कोई ऑपरेशन नहीं) 
18 RUN_DISABLE_1 

के िलए आरिक्षत
अभी तक लाग ूनहीं िकया गया। 

19 िरज़åडर् 
20 िरज़åडर् 
21 िरज़åडर् 
22 USER_0 िलखने योग्य िनयंत्रण िबटs िजÛहɅ िक एिÜलकेशन के संदिभर्त 

िवशेष कायर् के िलए ड्राइव के लॉिजक के साथ जोड़ा जा सकता 
है।23 USER_1

24 USER_2
25 USER_3
26...
31

िरज़åडर्

िबट नाम मूãय िèथित/िववरण
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िèथित शÞद
 ABB ड्राइåस के प्रोफाइल के िलए èटेटस वडर्
नीचे दी तािलका ABB ड्राइåस के िनयंत्रण प्रोफाइल के िलए फीãडबस कंट्रोल वडर् दशार्ती है।
एàबेडडे फीãडबस इंटरफेस, ड्राइव èटेटस वडर् को फीãडबस के िलए इस Ǿप मɅ Ǿपांतिरत
करता है। बड़ ेऔर मोटे अक्षर वाला टेक्èट  पेज पर  मɅ िदखाई गई िèथितयɉ को ABB
ड्राइåस प्रोफाइल के िलए िèथित संक्रमण आरेखसàबोिधत करता है 357।
िबट नाम मूãय èटेट/ वणर्न
0 RDY_ON 1 READY TO SWITCH-ON.

0 NOT READY TO SWITCH-ON.

1 RDY_RUN 1 READY TO OPERATE.

0 OFF1 ACTIVE

2 RDY_REF 1 OPERATION D.
0 OPERATION INHIBITED.

3 िट्रप हो गया 1 FAULT
0 कोई फ़ॉãट नहीं।

4 OFF_2_STATUS 1 OFF2 िनिçक्रय।
0 OFF2 ACTIVE.

5 OFF_3_STATUS 1 OFF3 िनिçक्रय।
0 OFF3 ACTIVE.

6 SWC_ON_
INHIB

1 SWITCH-ON INHIBITED
0 –

7 ALARM 1 चेतावनी/अलामर्।
0 कोई चेतावनी/अलामर् नहीं।

8 AT_
SETPOINT

1 OPERATING. वाèतिवक मूãय रेफरɅस के बराबर है 
(सहनशीलता सीमा के भीतर है, उदाहरण के िलए गित 
िनयंत्रण मɅ, गित तु्रटी नॉिमनल मोटर गित का अिधकतम 
10% है)।

0 वाèतिवक मूãय रेफरɅस से अलग होता है (सहनशीलता 
सीमाओं से बाहर है)।

9 िरमोट 1 ड्राइव िनयंत्रण का èथान: REMOTE (EXT1 or EXT2)।
0 ड्राइव िनयंत्रण का èथान: LOCAL

10 ABOVE_
LIMIT

1 वाèतिवक आविृƣ या गित, पयर्वेक्षण सीमा के बराबर या 
उसे आगे बढ़ जाती है (ड्राइव मानदंडɉ ɮवारा सेट की गई)। 
घूमने की दोनɉ िदशाओं मɅ वैध।

0 वाèतिवक आविृƣ या गित, पयर्वेक्षण सीमा के भीतर।
11 USER_0 िèथित िबटs, िजÛहɅ िक एिÜलकेशन से संदिभर्त िवशेष कायर् 

के िलए ड्राइव के लॉिजक के साथ जोड़ा जा सकता है।12 USER_1
13 USER_2
14 USER_3
15 िरज़åडर्
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 DCU प्रोफाइल के िलए èटेटस वडर्
एàबेडडे फीãडबस इंटरफेस, ड्राइव èटेटस वडर् िबटs 0 से 15 को उसी Ǿप मɅ फीãडबस èटेटस
वडर् मɅ िलखता है। ड्राइव èटेटस वडर् के 16 से 32 िबटs प्रयोग मɅ नहीं हɇ।
िबट नाम मूãय िèथित/िववरण
0 READY 1 ड्राइव शुǾ करɅ कमांड को प्राÜत करने के िलए तैयार है।

0 ड्राइव तैयार नहीं है।
1 D 1 बाहरी चालू सक्षम वाला िसग्नल सिक्रय है।

0 बाहरी चालू सक्षम वाला िसग्नल सिक्रय नहीं है।
2 D_TO_ROTATE 

के िलए आरिक्षत
अभी तक लागू नहीं िकया गया। 

3 RUNNING 1 ड्राइव मॉɬयूलेट कर रही है।
0 ड्राइव मॉɬयूलेट नहीं कर रही है।

4 ZERO_SPEED 1 ड्राइव शूÛय गित पर है।
0 ड्राइव शूÛय गित पर नहीं है।

5 ACCELERATIN
G

1 ड्राइव की गित बढ़ रही है।
0 ड्राइव की गित बढ़ नहीं रही है।

6 DECELERATIN
G

1 ड्राइव की गित कम हो रही है।
0 ड्राइव की गित कम नहीं हो रही है।

7 AT_SETPOINT 1 ड्राइव सेटपॉइंट पर है।
0 ड्राइव सेटपॉइंट पर नही ंहै।

8 LIMIT 1 ड्राइव ऑपरेशन सीिमत है।
0 ड्राइव ऑपरेशन सीिमत नही ंहै।

9 SUPERVISION 1 वाèतिवक मूãय (गित, आविृƣ या टॉकर् ) सीमा से ऊपर है। 
सीमा मानदंडɉ 46.31...46.33 के साथ सेट है

0 वाèतिवक मूãय (गित, आविृƣ या टॉकर् ) सीमा के भीतर है।
10 REVERSE_REF 1 ड्राइव रेफरɅस उãटी िदशा मɅ है।

0 ड्राइव रेफरɅस अग्र िदशा मɅ है।
11 REVERSE_ACT 1 ड्राइव उãटी िदशा मɅ चल रही है

0 ड्राइव अग्र िदशा मɅ चल रही है
12 PANEL_LOCAL 1 पैनल/कीपैड (या PC टूल) èथानीय िनयंत्रण मोड मɅ है।

0 पैनल/कीपैड (या PC टूल) èथानीय िनयंत्रण मोड मɅ नहीं है।
13 FIELDBUS_LOC

AL
1 फीãडबस èथानीय िनयंत्रण मोड मɅ है।
0 फीãडबस èथानीय िनयंत्रण मोड मɅ नहीं है।

14 EXT2_ACT 1 बाहरी िनयंत्रण èथान EXT2 सिक्रय है।
0 बाहरी िनयंत्रण èथान EXT1 सिक्रय है।

15 FAULT 1 ड्राइव तु्रिटपूणर् है।
0 ड्राइव मɅ खराबी नही ंहै।

16 ALARM 1 चेतावनी/अलामर् सिक्रय है।
0 कोई चेतावनी/अलामर् नहीं।
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17 िरज़åडर्
18 DIRECTION_LO

CK के िलए 
आरिक्षत

अभी तक लागू नही ंिकया गया। 

19 िरज़åडर्
20 िरज़åडर्
21 िरज़åडर्
22 USER_0 िèथित िबटs, िजÛहɅ िक एिÜलकेशन से संदिभर्त िवशेष कायर् 

के िलए ड्राइव के लॉिजक के साथ जोड़ा जा सकता है।23 USER_1
24 USER_2
25 USER_3
26 REQ_CTL 1 इस चैनल मɅ िनयंत्रण के िलए अनुरोध िकया गया है।

0 इस चैनल मɅ िनयंत्रण के िलए अनुरोध नही ंिकया गया है।
27...31 िरज़åडर्

िबट नाम मूãय िèथित/िववरण
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िèथित संक्रमण के आरेख
 ABB ड्राइåस प्रोफाइल के िलए िèथित संक्रमण आरेख

नीचे िदया आरेख ड्राइव मɅ िèथित अवèथांतर दशार्ता है जब ड्राइव ɮवारा ABB ड्राइव प्रोफाइल 
का प्रयोग िकया जा रहा हो और ड्राइव को एàबेडडे फीãडबस इंटरफेस से कंट्रोल वडर् के कमांड 
का अनुसरण करने के िलए कॉिÛफ़गर िकया गया हो। बड़ ेअक्षरɉ वाले टेक्èट उन िèथितयɉ का 
संदभर् देते हɇ िजनका िक प्रयोग फीãडबस कंट्रोल और èटेटस वडɟ का प्रितिनिध×व करने वाली 
तािलकाओं मɅ िकया जाता है। पçृठ ABB ड्राइव प्रोफाइल के िलए कंट्रोल वडर् पर और पçृठ 
350 पर ABB ड्राइåस के प्रोफाइल के िलए èटेटस वडर् अनुभाग देखɅ 354।



358   एàबेडडे फीãडबस (EFB) के माÚयम से फीãडबस िनयंत्रण

ACS 560 FW_HI.book  Page 358  Friday, December 8, 2017  2:15 PM
MAINS OFF

Power ON (CW िबट0=0)

(SW िबट 6=1)

(SW िबट0=0)

िकसी भी स्टेट से

(CW=xxxx x1xx xxxx x110)

(SW िबट1=1)

n(f)=0 / I=0

(SW िबट2=0)

A B C D

(CW िबट 3=0)

ऑपरेशन
बािधत

OFF1 (CW िबट0=0)

(SW िबट1=0)

(SW िबट0=1)

(CW िबट 3=1)
और

SW िबट12=1)

C D

(CW िबट5=0)

(SW िबट2=1)

(SW िबट5=0)

िकसी भी स्टेट से िकसी भी स्टेट से
इमरजᱶसी स्टॉप
OFF3 (CW िबट2=0)

n(f)=0 / I=0

इमरजᱶसी ऑफ
OFF2 (CW िबट1=0)

(SW िबट4=0)

B

B C D

(CW िबट4=0)

(CW=xxxx x1xx xxx1 1111)

(CW=xxxx x1xx xx11 1111)

D

(CW िबट6=0)

A

C
(CW=xxxx x1xx x111 1111)

(SW िबट8=1)
D

िकसी भी स्टेट से

फॉल्ट

(SW िबट3=1)

(CW िबट7=1)

(CW=xxxx x1xx xxxx x111)

(CW=xxxx x1xx xxxx 1111
और SW िबट12=1)

CW = कंट्रोल वडर्
SW = èटेटस वडर्

n = गित
I = इनपटु करंट

RFG = रैàप फंक्शन
जनरेटर

f = आविृƣ

ABB ड्राइव प्रोफाइलSWITCH-
ON 

NOT READY 
TO SWITCH-

READY TO 
SWITCH-ON 

READY TO 
OPERATE  

OPERATION 
INHIBITED

OFF1 
ACTIVE

OPERATION 
D

RFG: 
OUTPUT D

RFG: 
ACCELERATOR D

OPERATION

OFF2 
ACTIVE

FAULT

OFF3 
ACTIVE

STATE

दशा

िबट का ऊपर उठता 
िकनारा
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िरŉेÛस
 ABB ड्राइव प्रोफाइल और DCU प्रोफाइल के िलए रेफरɅस
ABB ड्राइव प्रोफाइल दो रेफरɅस के प्रयोग का समथर्न करती है, EFB रेफरɅस 1 और EFB
रेफरɅस 2। रेफरɅस 16-िबट वाले शÞद होते हɇ और प्र×येक मɅ एक िचिéनत िबट और 15-िबट
पूणार्ंक होता है। एक नेगेिटव रेफरɅस का िनमार्ण अनुǾपी पॉिजिटव रेफरɅस से दो‘s कॉàÜलीमɅट
की गणना कर िकया जाता है।
मानदंड 46.01...46.04 ɮवारा पिरभािषत के अनुसार रेफरɅस èकेल िकए जाते हɇ; कौन सी
èकेिलगं का प्रयोग िकया जा रहा है यह  और  की सेिटगं 58.26 EFB रेफरɅस1 टाइप पर
िनभर्र करता है 58.27 EFB रेफरɅस2 टाइप (पçृठ  देखɅ 261)।

èकेल िकए गए िरŉेÛसेज़ को मानदंडɉ 03.09 EFB रेफरɅस 1 और  ɮवारा िदखाया जाता है
03.10 EFB रेफरɅस 2।

46.01 (गित िरŉेÛस के साथ)
46.02 (आविृƣ िरŉेÛस के साथ)

0

-20000

20000

ड्राइवफीãडबस

0

10000

-10000

46.03 (टॉकर्  िरŉेÛस के साथ)
46.04 (पॉवर रेफरɅस के साथ)

-(46.01) (गित िरŉेÛस के साथ)
-(46.02) (आविृƣ िरŉेÛस के साथ)

-(46.03) (टॉकर्  िरŉेÛस के साथ)
-(46.04) (पॉवर रेफरɅस के साथ)
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वाèतिवक मूãय
 ABB ड्राइव प्रोफाइल और DCU प्रोफाइल के िलए वाèतिवक मूãय
ABB ड्राइåस प्रोफाइल दो फीãडबस वाèतिवक मूãयɉ के प्रयोग का समथर्न करती है, ACT1
और ACT2। वाèतिवक मूãय 16-िबट वाले शÞद होते हɇ और प्र×येक मɅ एक िचिéनत िबट
और 15-िबट पूणार्ंक होता है। एक नेगेिटव मूãय का िनमार्ण अनुǾपी पॉिजिटव मूãय से दो‘s
कॉàÜलीमɅट की गणना कर िकया जाता है।
वाèतिवक मूãय मानदंड 46.01...46.04 ɮवारा पिरभािषत के अनुसार èकेल िकए जाते हɇ;
कौन सी èकेिलगं का प्रयोग िकया जा रहा है यह 58.28 EFB act1 टाइप और58.29 EFB
act2 टाइप मानदंडɉ की सेिटगं पर िनभर्र करता है (पçृठ  देखɅ 262)।

46.01 (गित िरŉेÛस के साथ)
46.02 (आविृƣ िरŉेÛस के साथ)

0

-20000

20000

ड्राइवफीãडबस

0

10000

-10000

46.03 (टॉकर्  िरŉेÛस के साथ)
46.04 (पॉवर रेफरɅस के साथ)

-(46.01) (गित िरŉेÛस के साथ)
-(46.02) (आविृƣ िरŉेÛस के साथ)

-(46.03) (टॉकर्  िरŉेÛस के साथ)
-(46.04) (पॉवर रेफरɅस के साथ)
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Modbus होिãडंग रिजèटर एड्रसे
 ABB ड्राइåस प्रोफाइल और DCU प्रोफाइल के िलए Modbus होिãडंग रिजèटर

एड्रेस
नीचे दी तािलका ABB ड्राइåस प्रोफाइल के साथ ड्राइव डटेा के िलए िडफ़ॉãट Modbus होिãडगं
रिजèटर एड्रसे को दशार्ती है। यह प्रोफाइल ड्राइव डटेा को Ǿपांतिरत 16-िबट एक्सेस प्रदान
करती है।
Úयान दɅ: ड्राइव के 32-िबट कंट्रोल वडर् और èटेटस वडर् के केवल 16 सबसे कम मह×वपणूर्
िबटs एक्सेस िकए जा सकते हɇ।
Úयान दɅ: DCU िनयंत्रण/èटेटस वडर् के 16 से 32 िबट  प्रयोग मɅ नहीं आते हɇ यिद 16-िबट
िनयंत्रण/èटेटस वडर् का प्रयोग DCU प्रोफाइल मɅ िकया गया हो। 
रिजèटर एड्रसे रिजèटर डटेा (16-िबट शÞद)
400001 िडफ़ॉãट: कंट्रोल वडर् (CW 16िबट). अनुभाग ABB ड्राइव प्रोफाइल के िलए 

कंट्रोल वडर् (पçृठ 350) और DCU प्रोफाइल के िलए कंट्रोल वडर् (पçृठ 
351)देखɅ।
चयन को मानदंड  के प्रयोग से बदला जा सकता है। 58.101 डटेा I/O 1.

400002 िडफ़ॉãट: रेफरɅस 1 (Ref1 16bit).
चयन को मानदंड  के प्रयोग से बदला जा सकता है। 58.104 डटेा I/O 4.

400003 िडफ़ॉãट: रेफरɅस 2 (Ref2 16bit).
चयन को मानदंड  के प्रयोग से बदला जा सकता है। 58.104 डटेा I/O 4.

400004 िडफ़ॉãट: èटेटस वडर् (SW 16bit)। अनुभाग ABB ड्राइåस के प्रोफाइल के िलए 
èटेटस वडर् (पçृठ 354) और DCU प्रोफाइल के िलए èटेटस वडर् (पçृठ 
355)देखɅ।
चयन को मानदंड  के प्रयोग से बदला जा सकता है। 58.104 डटेा I/O 4.

400005 िडफ़ॉãट: वाèतिवक मान 1 (Act1 16bit).
चयन को मानदंड  के प्रयोग से बदला जा सकता है। 58.105 डटेा I/O 5.

400006 वाèतिवक मान 2 (Act2 16bit).
चयन को मानदंड  के प्रयोग से बदला जा सकता है। 58.106 डटेा I/O 6.

400007...400014 डटेा इन/आउट 7...14
मानदंड 58.107 डटेा I/O 7 ...ɮवारा चयिनत58.114 डटेा I/O 14।

400015...400089 अप्रयुक्त
400090...400100 तु्रटी कोड एक्सेस। अनुभाग देखɅ तु्रटी कोड रिजèटर (होिãडंग रिजèटर 

400090...400100) (पçृठ 368)।
400101...465536 मानदंड पढ़ना/िलखना।

मानदंडɉ को मानदंड  के अनुसार रिजèटर एड्रसे के साथ मैप िकया जाता है 
58.33 एड्रिेसगं मोड।
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Modbus फंक्शन कोड
नीचे दी तािलका एàबेडडे फीãडबस इंटरफेस ɮवारा समिथर्त Modbus फंक्शन कोड को दशार्ती
है।
कोड फंक्शन का नाम िववरण
01h कॉइल पढ़Ʌ कॉइल की 0/1 िèथित को पढ़ता है (0X रेफरɅस)।
02h रीड िडèक्रीट इनपुट िडèक्रीट इनपुट की 0/1 िèथित पढ़ता है (1X रेफरɅस)।
03h होिãडंग रिजèटर को पढ़Ʌ होिãडंग रिजèटर की बाइनरी िवषय-वèतुओ ंको पढ़ता है 

(4X रेफरɅस)।
05h िसगंल कॉइल िलखɅ िसगंल कॉइल (0X रेफरɅस) को 0 या 1 मɅ बाÚय करता है।
06h राइट िसगंल रिजèटर िसगंल होिãडंग रिजèटर को िलखता है (4X रेफरɅस)।
08h डायग्नोिèटक संचार जांचने, या िविभÛन आतंिरक तु्रटी िèथितयɉ की जांच 

करने के िलए परीक्षणɉ की एक Įृंखला प्रदान करता है।
समिथर्त उपकोड:
• 00h क्वेरी डटेा वापस करɅ: इको/लूपबैक परीक्षण।
• 01h संचार िवकãप दोबारा शुǾ करɅ: EFB को दोबारा 
शुǾ करता है और आरंभ करता है, संचार इवɅट काउंटर 
को साफ़ करता है।

• 04h िसफ़र्  सुनɅ मोड को बाÚय करता है
• 0Ah काउंटर और डायग्नोिèटक रिजèटर साफ़ करɅ
• 0Bh बस संदेश की िगनती वापस भेजɅ
• 0Ch बस संचार वापस भेजɅ तु्रटी की िगनती
• 0Dh बस अपवाद तु्रटी िगनती वापस भेजɅ
• 0Eh èलेव संदेश की िगनती वापस भेजɅ
• 0Fh èलेव कोई प्रितिक्रया नहीं की िगनती वापस भेजɅ
• 10h èलेव NAK (नेगेिटव एकनॉलेज) की िगनती वापस 
भेजɅ

• 11h èलेव åयèत की िगनती वापस भेजɅ
• 12h बस कैरेक्टर ओवररन की िगनती वापस भेजɅ
• 14h ओवररन काउंटर और Ýलैग साफ़ करɅ

0Bh संचार इवɅट के काउंटर पाएं èटेटस वडर् और इवɅट की िगनती वापस लौटाता है।
0Fh एक से अिधक कॉइल िलखɅ कॉइल के अनुक्रम (0X रेफरɅस) को 0 या 1 मɅ बाÚय करता 

है।
10h एक से अिधक रिजèटर 

िलखɅ
होिãडंग रिजèटरɉ के िनकटवतीर् Þलॉक की िवषय-वèतुएं 
िलखता है (4X रेफरɅस)।

16h राइट रिजèटर माèक करɅ AND माèक, OR माèक, और रिजèटर‘s की मौजूदा 
िवषय-वèतुओं के संयोजन का प्रयोग कर 4X रिजèटर की 
िवषय-वèतु मɅ संशोधन करता है।

17h एक से अिधक रिजèटर 
पढ़Ʌ/िलखɅ

4X रिजèटरɉ के िनकट के Þलॉक की िवषय-वèतुएं िलखता 
है, िफर सवर्र िडवाइस मɅ रिजèटरɉ के अÛय समूह (समान 
या िलखे गए से अलग) की िवषय-वèतुओं को पढ़ता है।
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अपवाद कोड
नीचे दी तािलका एàबेडडे फीãडबस इंटरफेस ɮवारा समिथर्त Modbus अपवाद कोड को दशार्ती
है।

2Bh / 0Eh एनकैÜसूलेटे िकया हुआ 
इंटरफेस ट्रांसपोटर्

समिथर्त उपकोड:
• 0Eh िडवाइस की पहचान पढ़Ʌ: पहचान और अÛय 
जानकारी पढ़ने की अनुमित देता है।

समिथर्त ID कोड (एक्सेस करने का टाइप):
• 00h: िडवाइस की मूल पहचान पाने के िलए अनुरोध करɅ 

(एक्सेस èट्रीम करɅ)
• 04h: एक िवशेष पहचान ऑÞजेक्ट पाने के िलए अनुरोध 
करɅ (åयिक्तगत एक्सेस)

समिथर्त ऑÞजेक्ट IDs:
• 00h: िवके्रता नाम (“ABB” )
• 01h: उ×पाद कोड (उदाहरण के िलए, “ASCLx या 

ASCDx”)
• 02h: मुख्य मामूली संशोधन (मानदंडɉ 07.05 फ़मर्वेयर 
का संèकरण और 58.02 प्रोटोकॉल IDकी सामग्री का 
संयोजन)।

• 03h: िवके्रता URL ("www.abb.com” )
• 04h: उ×पाद का नाम: (“ACS580”).

कोड नाम िववरण
01h ILLEGAL FUNCTION क्वेरी मɅ प्राÜत फंक्शन कोड सवर्र के िलए èवीकायर् एक्शन 

नहीं है।
02h ILLEGAL ADDRESS क्वेरी मɅ प्राÜत डटेा एड्रसे सवर्र के िलए èवीकायर् एड्रसे नहीं 

है।
03h ILLEGAL VALUE रिजèटर की अनुरोिधत मात्रा िडवाइस ɮवारा संभाली जाने 

वाली मात्र से अिधक है। इस तु्रटी का यह अथर् नहीं है िक 
िडवाइस मɅ िलखा गया मूãय माÛय रɅज से बाहर है।

04h DEVICE FAILURE सवर्र ɮवारा अनुरोिधत कायर्वाही को पूरा करने का प्रयास 
करते समय एक ठीक न होने योग्य तु्रटी हुई। पçृठ पर तु्रटी 
कोड रिजèटर (होिãडंग रिजèटर 400090...400100)  
अनुभाग देखɅ 368।

कोड फंक्शन का नाम िववरण
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कॉइल (0xxxx रेफरɅस सेट)
कॉइल 1-िबट पढ़Ʌ/िलखɅ मूãय होते हɇ। कंट्रोल वडर् िबटs इस डटेा टाइप के साथ प्रकट होते हɇ।
नीचे दी तािलका Modbus कॉइल (0xxxx रेफरɅस सेट) का सार प्रèतुत करती है। Úयान दɅ िक
रेफरɅस, 1-आधािरत इंडके्स होती हɇ जो तार पर भेजे जाने वाले एड्रसे का मेल करती हɇ।

रेफरɅस ABB ड्राइव प्रोफाइल DCU प्रोफाइल
000001 OFF1_CONTROL STOP
000002 OFF2_CONTROL START
000003 OFF3_CONTROL िरज़åडर्
000004 INHIBIT_OPERATION िरज़åडर्
000005 RAMP_OUT_ZERO RESET
000006 RAMP_HOLD EXT2
000007 RAMP_IN_ZERO RUN_DISABLE
000008 RESET STOPMODE_RAMP
000009 JOGGING_1 STOPMODE_EMERGENCY_RAM

P
000010 JOGGING_2 STOPMODE_COAST
000011 REMOTE_CMD िरज़åडर्
000012 EXT_CTRL_LOC RAMP_OUT_ZERO
000013 USER_0 RAMP_HOLD
000014 USER_1 RAMP_IN_ZERO
000015 USER_2 िरज़åडर्
000016 USER_3 िरज़åडर्
000017 िरज़åडर् FB_LOCAL_CTL
000018 िरज़åडर् FB_LOCAL_REF
000019 िरज़åडर् िरज़åडर्
000020 िरज़åडर् िरज़åडर्
000021 िरज़åडर् िरज़åडर्
000022 िरज़åडर् िरज़åडर्
000023 िरज़åडर् USER_0
000024 िरज़åडर् USER_1
000025 िरज़åडर् USER_2
000026 िरज़åडर् USER_3
000027 िरज़åडर् िरज़åडर्
000028 िरज़åडर् िरज़åडर्
000029 िरज़åडर् िरज़åडर्
000030 िरज़åडर् िरज़åडर्
000031 िरज़åडर् िरज़åडर्
000032 िरज़åडर् िरज़åडर्
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000033 िरले आउटपुट RO1 के िलए िनयंत्रण 
(मानदंड 10.99 RO/DIO कंट्रोल शÞद, 
िबट 0)

िरले आउटपुट RO1 के िलए िनयंत्रण 
(मानदंड 10.99 RO/DIO कंट्रोल शÞद, 
िबट 0)

000034 िरले आउटपुट RO2 के िलए िनयंत्रण 
(मानदंड 10.99 RO/DIO कंट्रोल शÞद, 
िबट 1)

िरले आउटपुट RO2 के िलए िनयंत्रण 
(मानदंड 10.99 RO/DIO कंट्रोल शÞद, 
िबट 1)

000035 िरले आउटपुट RO3 के िलए िनयंत्रण 
(मानदंड 10.99 RO/DIO कंट्रोल शÞद, 
िबट 2)

िरले आउटपुट RO3 के िलए िनयंत्रण 
(मानदंड 10.99 RO/DIO कंट्रोल शÞद, 
िबट 2)

000036 िरले आउटपुट RO4 के िलए िनयंत्रण 
(मानदंड 10.99 RO/DIO कंट्रोल शÞद, 
िबट 3)

िरले आउटपुट RO4 के िलए िनयंत्रण 
(मानदंड 10.99 RO/DIO कंट्रोल शÞद, 
िबट 3)

000037 िरले आउटपुट RO5 के िलए िनयंत्रण 
(मानदंड 10.99 RO/DIO कंट्रोल शÞद, 
िबट 4)

िरले आउटपुट RO5 के िलए िनयंत्रण 
(मानदंड 10.99 RO/DIO कंट्रोल शÞद, 
िबट 4)

रेफरɅस ABB ड्राइव प्रोफाइल DCU प्रोफाइल
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िडèक्रीट इनपुट (1xxxx reference set)
िडèक्रीट इनपुट 1-िबट केवल-पढ़Ʌ वाले मूãय होते हɇ। èटेटस वडर् िबट इस डटेा टाइप के साथ
प्रकट होते हɇ। नीचे दी तािलका Modbus िडèक्रीट इनपुट (1xxxx रेफरɅस सेट) का सार प्रèतुत
करती है। Úयान दɅ िक रेफरɅस, 1-आधािरत इंडके्स होती हɇ जो तार पर भेजे जाने वाले एड्रसे
का मेल करती हɇ।

रेफरɅस ABB ड्राइव प्रोफाइल DCU प्रोफाइल
100001 RDY_ON READY
100002 RDY_RUN D
100003 RDY_REF िरज़åडर्
100004 TRIPPED RUNNING
100005 OFF_2_STATUS ZERO_SPEED
100006 OFF_3_STATUS िरज़åडर्
100007 SWC_ON_INHIB िरज़åडर्
100008 ALARM AT_SETPOINT
100009 AT_SETPOINT LIMIT
100010 REMOTE SUPERVISION
100011 ABOVE_LIMIT िरज़åडर्
100012 USER_0 िरज़åडर्
100013 USER_1 PANEL_LOCAL
100014 USER_2 FIELDBUS_LOCAL
100015 USER_3 EXT2_ACT
100016 िरज़åडर् FAULT
100017 िरज़åडर् ALARM
100018 िरज़åडर् िरज़åडर्
100019 िरज़åडर् िरज़åडर्
100020 िरज़åडर् िरज़åडर्
100021 िरज़åडर् िरज़åडर्
100022 िरज़åडर् िरज़åडर्
100023 िरज़åडर् USER_0
100024 िरज़åडर् USER_1
100025 िरज़åडर् USER_2
100026 िरज़åडर् USER_3
100027 िरज़åडर् REQ_CTL
100028 िरज़åडर् िरज़åडर्
100029 िरज़åडर् िरज़åडर्
100030 िरज़åडर् िरज़åडर्
100031 िरज़åडर् िरज़åडर्
100032 िरज़åडर् िरज़åडर्
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100033 िडिजटल इनपुट DI1 की िवलंिबत 
िèथित (मानदंड 10.02 DI 
िवलंिबत िèथित, bit 0)

िडिजटल इनपुट DI1 की िवलंिबत 
िèथित (मानदंड 10.02 DI 
िवलंिबत िèथित, bit 0)

100034 िडिजटल इनपुट DI2 की िवलंिबत 
िèथित (मानदंड 10.02 DI 
िवलंिबत िèथित, bit 1)

िडिजटल इनपुट DI2 की िवलंिबत 
िèथित (मानदंड 10.02 DI 
िवलंिबत िèथित, bit 1)

100035 िडिजटल इनपुट DI3 की िवलंिबत 
िèथित (मानदंड 10.02 DI 
िवलंिबत िèथित, bit 2)

िडिजटल इनपुट DI3 की िवलंिबत 
िèथित (मानदंड 10.02 DI 
िवलंिबत िèथित, bit 2)

100036 िडिजटल इनपुट DI4 की िवलंिबत 
िèथित (मानदंड 10.02 DI 
िवलंिबत िèथित, bit 3)

िडिजटल इनपुट DI4 की िवलंिबत 
िèथित (मानदंड 10.02 DI 
िवलंिबत िèथित, bit 3)

100037 िडिजटल इनपुट DI5 की िवलंिबत 
िèथित (मानदंड 10.02 DI 
िवलंिबत िèथित, bit 4)

िडिजटल इनपुट DI5 की िवलंिबत 
िèथित (मानदंड 10.02 DI 
िवलंिबत िèथित, bit 4)

100038 िडिजटल इनपुट DI6 की िवलंिबत 
िèथित (मानदंड 10.02 DI 
िवलंिबत िèथित, bit 5)

िडिजटल इनपुट DI6 की िवलंिबत 
िèथित (मानदंड 10.02 DI 
िवलंिबत िèथित, bit 5)

रेफरɅस ABB ड्राइव प्रोफाइल DCU प्रोफाइल
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त्रुटी कोड रिजèटर (होिãडंग रिजèटर 400090...400100)
इन रिजèटरɉ मɅ अंितम क्वरेी के बारे मɅ जानकारी शािमल होती है। क्वेरी के सफलतापूवर्क
समाÜत होने पर त्रुटी रिजèटर साफ़ कर िदया जाता है।
रेफरɅस नाम िववरण
400090 तु्रटी रिजèटर रीसेट करɅ 1 = आतंिरक तु्रटी रिजèटर रीसेट करɅ (91...95)। 0 = 

कुछ न करɅ।
400091 तु्रटी फंक्शन कोड असफल क्वेरी का फंक्शन कोड।
400092 तु्रटी कोड अपवाद कोड 04h उ×पÛन होने पर सेट करɅ (ऊपर तािलका 

देखɅ)
• 00h कोई तु्रटी नहीं
• 02h कम/उÍच सीमा पार हुई
• 03h खराब इंडके्स: िकसी एरे मानदंड की अनुपलÞध 
इंडके्स

• 05h गलत डटेा टाइप: मूãय मानदंड के डटेा टाइप से 
मेल नहीं खाता है

• 65h सामाÛय तु्रटी: क्वेरी संभालते समय अपिरभािषत 
तु्रटी

400093 िवफल रिजèटर अंितम रिजèटर (िडèक्रीट इनपुट, कॉइल, इनपुट रिजèटर 
या होिãडंग रिजèटर) जो िक पढ़े या िलखे जाने मɅ िवफल 
रहा।

400094 अंितम रिजèटर 
सफलतापूवर्क िलखा गया

अंितम रिजèटर (िडèक्रीट इनपुट, कॉइल, इनपुट रिजèटर 
या होिãडंग रिजèटर) जो िक सफलतापूवर्क िलखा गया।

400095 अंितम रिजèटर 
सफलतापूवर्क पढ़ा गया

अंितम रिजèटर (िडèक्रीट इनपुट, कॉइल, इनपुट रिजèटर 
या होिãडंग रिजèटर) जो िक सफलतापूवर्क पढ़ा गया।
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िकसी फ़ीãडबस एडॉÜटर के माÚयम
से फ़ीãडबस का िनयंत्रण
इस अÚयाय मɅ क्या सिàमिलत है
यह अÚयाय इस बात का वणर्न करता है िक कैसे एक वैकिãपक फ़ीãडबस एडॉÜटर मॉɬयूल के
माÚयम से िकसी संचार नेटवकर्  (फ़ीãडबस) मɅ बाहरी उपकरणɉ ɮवारा ड्राइव को िनयंित्रत िकया
जा सकता है।
ड्राइव के फ़ीãडबस िनयंत्रण इंटरफ़ेस का वणर्न पहले िकया गया है, िजसके बाद कॉिÛफ़गरेशन
का एक उदाहरण िदया गया है।

प्रणाली का संिक्षÜत िववरण
ड्राइव को िकसी वैकिãपक फ़ीãडबस एडॉÜटर (“फ़ीãडबस एडॉÜटर A” = FBA A) जो िक ड्राइव
के िनयंत्रण यूिनट पर माउंट िकया हुआ हो के माÚयम से एक बाहरी िनयंत्रण प्रणाली से जोड़ा
जा सकता है। ड्राइव को फ़ीãडबस इंटरफ़ेस के माÚयम से इसकी सभी िनयंत्रण जानकारी को
प्राÜत करने के िलए कॉिÛफ़गर िकया जा सकता है, या िनयंत्रण को फ़ीãडबस इंटरफ़ेस और
अÛय उपलÞध İोतɉ जैसे िक िडिजटल और एनालॉग इनपुɪस के बीच िवतिरत िकया जा
सकता है, इस बात पर िनभर्र करते हुए िक िनयंत्रण के èथान EXT1 और EXT2 कैसे
कॉिÛफ़गर िकए गए हɇ।
फ़ीãडबस एडॉÜटसर् िविभÛन संचार प्रणािलयɉ और प्रोटोकॉãस के िलए उपलÞध हɇ, उदाहरण के
िलए
• Profibus (FPBA-01 एडÜेटर)
• CANopen (FCAN-01 एडÜेटर)
• Ethercat (FECA एडÜेटर)
• Ethernet IPTM/ Profinet/Modbus TCP(FENA-11/21 एडॉÜटर)
• ModbusRTU (FSCA) (केवल R3…R8 ŉेàस के िलए लागू योग्य हɇ)
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नोɪस: 
• इस अÚयाय मɅ पाठ और उदाहरण मानदंडɉ \ 50.01...50.18 और मानदंड समूहɉ 51

FBA A सेिटगं्स...53 FBA A डटेा आउट ɮवारा एक फ़ीãडबस एडॉÜटर (FBA A) के
कॉिÛफ़गरेशन का वणर्न करते हɇ।

  AC 500 PLC मɅ PS553 ड्राइव नामक एक िनःशुãक संèकरण लाइबे्ररी है जो सरलता
से PLC और ड्राइव के बीच संचार और िनयंत्रण करने मɅ उपयोगकतार् की सहायता करती
है।

डेटा का पर्वाह

प्रिक्रया I/O (आवतीर्)

प्रिक्रया I/O (आवतीर्) या
सेवा के सÛदेश (अनावतीर्)

कंट्रोल वडर् (CW)
िरŉेÛस

फ़ीãडबस
िनयंत्रक

मानदंड R/W के अनुरोध/ प्र×योƣर

िèथित शÞद (SW)
वाèतिवक मूãय

फीãडबस

अÛय
उपकरण

ड्राइव

टाइप Fxxx फ़ीãडबस एडॉÜटर ड्राइव
िनयंत्रण यूिनट (èलॉट 1) पर èथािपत है
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फ़ीãडबस िनयंत्रण इंटरफ़ेस की मूल बातɅ
िकसी फ़ीãडबस प्रणाली और ड्राइव के बीच आवतीर् संचार मɅ 16- या 32-िबट के इनपुट और
आउटपुट डटेा शÞद मौजूद होते हɇ। ड्राइव प्र×येक िदशा मɅ अिधकतम 12 डटेा शÞदɉ (16 िबट)
का समथर्न करने मɅ सक्षम है।
ड्राइव से फ़ीãडबस िनयÛत्रक को प्रेिषत िकए गए डटेा को 52.01 FBA A डेटा इन 1...मानदंडɉ
ɮवारा पिरभािषत िकया गया है।  52.12 FBA A डटेा इन 2. फ़ीãडबस िनयÛत्रक से ड्राइव को
प्रेिषत िकए गए डटेा को मानदंडɉ  ɮवारा पिरभािषत िकया गया है53.01 FBA A डटेा आउट1
53.12 FBA A डेटा इन 2। 

डटेा
आउट2

4)
1
2
3
...

12

DATA
IN2)

5)
1
2
3
... 
12

FBA MAIN SW
FBA ACT1
FBA ACT2

मानदडं 01.01...
99.99

FBA MAIN CW
FBA REF1
FBA REF2

मानदडं
10.01...99.99

1) ऐसे अÛय मानदंडɉ को भी देखɅ िजनका िनयंत्रण फ़ीãडबस से िकया जा सकता है।
2) उपयोग िकए गए डटेा शÞदɉ की अिधकतम संख्या प्रोटोकॉल पर िनभर्र है।
3) प्रोफ़ाइल/ इÛसटैÛस के चयन के मानदंड। फ़ीãडबस मॉɬयूल के िविशçट मानदंड। अिधक जानकारी के िलए,  
उपयुक्त फ़ीãडबस एडॉÜटर मॉɬयलू के उपयोगकर’् मैनुअल को देखɅ।
4) िडवाइसनेट के साथ, िनयंत्रण वाला भाग सीधे प्रेिषत होता है।
5) िडवाइसनेट के साथ, वाèतिवक मूãय वाला भाग सीधे प्रेिषत होता है।

3)

3)

मानदंड
तािलका

4)

5)

1)

फ़ीãडबस नेटवकर्

फीãडबस एडÜेटर

फ़ी
ãड
बस

-िव
िश
çट

 इं
टर
फ़ेस

प्रोफ़ाइल का
चयन

प्रोफ़ाइल का
चयन

DATA
OUT का

समूहɉ  53

DATA IN
का चयन

समूहɉ  52

FBA प्रोफाइल EXT1/2
चालू

20.01
20.06

गित REF1 का
चयन

22.11

गित REF2 का
चयन

22.12 आवतीर् संचार

अनावतीर्  संचार
फ़ीãडबस एडॉÜटर मॉɬयलू के
मैनुअल को देखɅ।
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 कंट्रोल वडर् और èटेटस वडर्
कंट्रोल वडर् िकसी फ़ीãडबस प्रणाली से ड्राइव को िनयिÛत्रत करने का प्रमुख साधन है। इसे
फ़ीãडबस माèटर èटेशन ɮवारा एडॉÜटर मॉɬयूल के माÚयम से ड्राइव को भेजा जाता है। कंट्रोल
वडर् मɅ िबट-कोडडे िनदȶशɉ के अनुसार, ड्राइव अपने èटेɪस के बीच िèवच करती है, और èटेटस
वडर् मɅ माèटर को èटेटस की जानकारी देती है।
कंट्रोल वडर् और èटेटस वडर् की िवषय-वèतुओं के िववरण पçृठɉ375 और377 पर क्रमशः िदए
गए हɇ। ड्राइव èटेɪस को èटेट के आरेख मɅ प्रèतुत िकया गया है (पçृठ 378)।
नेटवकर्  शÞदɉ को िडबग करना
यिद मानदंड 50.12 FBA A िडबग मोड तेज़ [1] पर सेट है, तो फ़ीãडबस से प्राÜत हुए कंट्रोल
वडर् को मानदंड  ɮवारा िदखाया गया है, 50.13 FBA A कंट्रोल शÞद और फ़ीãडबस नेटवकर्
को प्रेिषत èटेटस वडर् को  ɮवारा िदखाया गया है 50.16 FBA A èटेटस शÞद । यह “रॉ” डटेा
यह जानने के िलए बहुत उपयोगी है िक क्या फ़ीãडबस माèटर, फ़ीãडबस नेटवकर्  को िनयंत्रण
सɋपने से पहले, सही डटेा प्रेिषत कर रहा है।
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 िरŉेÛस
िरŉेÛसेस, 16-िबट शÞद हɇ िजनमɅ एक साइन िबट और एक 15-िबट का पूणार्ंक है। एक
ऋणा×मक िरŉेÛस (जो रोटेशन की उलटी िदशा को दशार्ता है) को संगत धना×मक िरŉेÛस से
दोनो’s कॉàÜलीमɅट की गणना करके बनाया जाता है।
ABB ड्राइåज़ कई İोतɉ से िनयंत्रण की जानकारी प्राÜत कर सकती हɇ, िजनमɅ शािमल हɇ -
एनालॉग और िडिजटल इनपुɪस, ड्राइव के कंट्रोल पैनल और एक फ़ीãडबस एडॉÜटर मॉɬयूल।
फ़ीãडबस के माÚयम से ड्राइव को िनयिÛत्रत िकए जाने के िलए, मॉɬयूल को िनयंत्रण
जानकारी के िलए İोत के Ǿप मɅ पिरभािषत अवæय िकया जाना चािहए, जैसे िक िरŉेÛस। ऐसा
22 गित रेफरɅस चयन और 28 फ्रीक्वɅसी रेफरɅस चेन समूहɉ मɅ İोत के चयन के मानदंडɉ का
उपयोग करके िकया जाता है।
नेटवकर्  शÞदɉ को िडबग करना
यिद मानदंड  50.12 FBA A िडबग मोड तेज़ [1] पर सेट है, तो फ़ीãडबस से प्राÜत हुए
िरŉेÛसेज़ को  50.14 FBA A रेफरɅस 1 और  ɮवारा प्रदिशर्त िकया जाता है50.15 FBA A
रेफरɅस 2। 
िरŉेÛसेज़ की èकेिलगं
िरŉेÛसेज़ को ऐसे èकेल िकया जाता है जैसे मानदंडɉ  46.01...46.04ɮवारा पिरभािषत है;
कौन सी èकेिलगं का उपयोग िकया जा रहा है, यह  50.04 FBA A रेफरɅस1 टाइप और  की
सेिटगं पर िनभर्र करता है50.05 FBA A रेफरɅस2 टाइप। 

èकेल िकए गए िरŉेÛसेज़ को मानदंडɉ 03.05 FB A रेफरɅस 1  और ɮवारा िदखाया जाता है।
03.06 FB A रेफरɅस 2.

46.01 (गित िरŉेÛस के साथ)
46.02 (आविृƣ िरŉेÛस के साथ)
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ड्राइवफीãडबस

0

10000

-10000

46.03 (टॉकर्  िरŉेÛस के साथ)

- (46.01) (गित िरŉेÛस के साथ)
- (46.02) (आविृƣ िरŉेÛस के साथ)

- (46.03) (टॉकर्  िरŉेÛस के साथ)
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 वाèतिवक मूãय
वाèतिवक मूãय16-िबट के व ेशÞद हɇ िजसमɅ ड्राइव के संचालन पर जानकारी मौजूद होती है।
मॉनीटर िकए गए िसग्नãस के प्रकार का चयन मानदंडɉ  50.07 FBA A वाèतिवक 1 टाइप
और  ɮवारा िकया जाता है। 50.08 FBA A actual 2 टाइप ।
नेटवकर्  शÞदɉ को िडबग करना
यिद मानदंड  50.12 FBA A िडबग मोड तेज़ [1] पर सेट है, तो फ़ीãडबस को भेजे गए
वाèतिवक मूãयɉ को  50.17 FBA A वाèतिवक मान 1 और  ɮवारा प्रदिशर्त िकया जाता है
50.18 FBA A वाèतिवक मान 2 ।
वाèतिवक मूãयɉ की èकेिलगं
वाèतिवक मूãयɉ को वसेै èकेल िकया जाता है जैसे मानदंडɉ46.01...46.04 ɮवारा पिरभािषत
है; कौन सी èकेिलगं का उपयोग िकया जा रहा है, यह मानदंडɉ  और  की सेिटगं पर िनभर्र
करता है। 50.07 FBA A वाèतिवक 1 टाइप ।

46.01 (गित िरŉेÛस के साथ)
46.02 (आविृƣ िरŉेÛस के साथ)
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ड्राइवफीãडबस

0

10000
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46.03 (टॉकर्  िरŉेÛस के साथ)

- (46.01) (गित िरŉेÛस के साथ)
- (46.02) (आविृƣ िरŉेÛस के साथ)

- (46.03) (टॉकर्  िरŉेÛस के साथ)
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 फ़ीãडबस कंट्रोल वडर् की िवषय-वèतुएं
कैिपटल अक्षरɉ मɅ बोãडफ़ेस पाठ èटेट के आरेख मɅ िदखाए गए èटेɪस को दशार्ता है (पçृठ378
)।
िबट नाम मूãय èटेट/ वणर्न
0 Off1 कंट्रोल 1 READY TO OPERATE पर जाएँ

0 वतर्मान मɅ सिक्रय िडिèसिलरेशन रैàप के साथ ǽकɅ । OFF1 ACTIVE पर
जाएँ; जब अÛय इंटरलॉक्स (OFF2, OFF3) सिक्रय नहीं हɇ तब READY
TO SWITCH ON पर जाए।ँ

1 Off2 कंट्रोल 1 ऑपरेशन को जारी रखɅ (OFF2 िनिçक्रय)
0 आपातकालीन OFF, तुरंत बंद करɅ।

OFF2 ACTIVE  पर आगे बढ़Ʌ, SWITCH-ON INHIBITED पर आगे
बढ़Ʌ।

2 Off3 कंट्रोल 1 ऑपरेशन को जारी रखɅ (OFF3 िनिçक्रय)
0 आपातकालीन बंद, ड्राइव के मानदंड ɮवारा पिरभािषत िकए गए समय के

भीतर बंद करɅ। OFF3 ACTIVE पर जाएँ; SWITCH-ON INHABITED
पर जाएँ।

चेतावनी: सुिनिæचत करɅ िक इस èटॉप मोड का उपयोग करके मोटर
और संचािलत की गई मशीन को रोका जा सकता है।

3 रन 1 ऑपरेशन  D पर जाएँ।
Úयान दɅ: रन सक्षम वाला िसग्नल को सिक्रय अवæय होना चािहए; ड्राइव के
दèतावेिजकरण को देखɅ। यिद ड्राइव, फ़ीãडबस से रन सक्षम वाला िसग्नल
प्राÜत करने के िलए सेट है, तो यह िबट िसग्नल को सिक्रय करता है।

0 संचालन रोकɅ  OPERATION INHABITED पर जाएँ|
4 रैàप आउट शूÛय 1 सामाÛय ऑपरेशन। RAMP FUNCTION GENERATOR पर जाएँ:

OUTPUT D.
0 रैàप फ़ंक्शन जनरेटर के आउटपुट को शूÛय हो जाने के िलए फोसर् करɅ।

ड्राइव तुरÛत शूÛय गित (टॉकर्  की सीमाओं का अवलोकन करके) पर
िडिèसिलरेट होगी।

5 रैàप होãड 1  रैàप फ़ंक्शन।
RAMP FUNCTION GENERATOR पर जाएँ: ACCELERATOR D.

0 रैिàपंग को िवराम दɅ (रैàप फ़ंक्शन जनरेटर के आउटपुट को रोक के रखा)।
6 रैàप इन शूÛय 1 सामाÛय ऑपरेशन। OPERATING पर जाएँ।

Úयान दɅ: यह िबट केवल तब ही प्रभावी है यिद फ़ीãडबस इंटरफ़ेस को ड्राइव
के मानदंडɉ ɮवारा इस िसग्नल के िलए İोत के Ǿप मɅ सेट िकया गया है।

0 रैàप फ़ंकशन जनरेटर के इनपुट को शूÛय हो जाने के िलए फोसर् करɅ।
7 िरसेट करɅ 0=>1 यिद कोई सिक्रय फ़ॉãट िवɮयमान है, तो फ़ॉãट को रीसेट करɅ। िèवच-ऑन

इिÛहिबटेड पर जाएँ।
Úयान दɅ: यह िबट केवल तब ही प्रभावी है यिद फ़ीãडबस इंटरफ़ेस को ड्राइव
के मानदंडɉ ɮवारा रीसेट िसग्नल के İोत के Ǿप मɅ सेट िकया गया है।

0 सामाÛय संचालन को जारी रखɅ।
8 इिÛचंग 1 1 इंिचगं (जॉिगगं) सेटÜवाईंट 1 तक तेजी बढ़ाएं

नोɪस:
 िबट 4...6 को 0 अवæय होना चािहए।
 अनुभाग  रश कंट्रोल (page 54) को भी देखɅ।

0 इंिचगं (जॉिगगं) 1 को अक्षम िकया गया।
8 िरज़åडर्
9 इिÛचंग 2 1 इंिचगं (जॉिगगं) सेटÜवाईंट 2 तक तेजी बढ़ाएं

िबट 8 पर नोɪस को देखɅ|
0 इंिचगं (जॉिगगं) 2 को अक्षम िकया गया।

9 िरज़åडर्
10 िरमोट िनàनांड 1 फ़ीãडबस िनयंत्रण d।

0 कंट्रोल वडर् और िरŉेÛस ड्राइव के माÚयम से नहीं जा पा रहा है, िबट 0...2
के िसवाय।

11 बाहरी कंट्रोल लॉक 1 बाहरी िनयंत्रण èथान EXT2 चुनɅ। यिद िनयंत्रण èथान को फ़ीãडबस से
चयन िकए होने के िलए मानदंिडकरण िकया गया है, तो प्रभावी है।

0 बाहरी िनयंत्रण èथान EXT1चुनɅ। यिद िनयंत्रण èथान को फ़ीãडबस से चयन
िकए होने के िलए मानदंिडकरण िकया गया है, तो प्रभावी है।
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12 यूज़र िबट 0 1 उपयोगकतार् ɮवारा कॉिÛफ़गर-योग्य 
0

13 यूज़र िबट 1 1
0

14 यूज़र िबट 2 1
0

15 यूज़र िबट 3 1
0

िबट नाम मूãय èटेट/ वणर्न
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 फ़ीãडबस èटेटस वडर् की िवषय-वèतुएं
कैिपटल अक्षरɉ मɅ बोãडफ़ेस पाठ èटेट के आरेख मɅ िदखाए गए èटेɪस को दशार्ता है (पçृठ
378)।
िबट नाम मूãय èटेट/ वणर्न
0 िèवच ON करने के

िलए तैयार
1 READY TO SWICH ON.
0 NOT READY TO SWITCH ON.

1 चलाने के िलए तैयार 1 READY TO OPERATE.
0 OFF1 ACTIVE.

2 रेफरɅस के िलए तैयार 1 OPERATION D.
0 OPERATION INHABITED

3 िट्रप 1 FAULT
0 कोई फ़ॉãट नहीं।

4 Off2 िनिçक्रय 1 OFF2 िनिçक्रय।
0 OFF2 ACTIVE.

5 Off 3 िनिçक्रय 1 OFF3 िनिçक्रय।
0 OFF3 ACTIVE.

6 िèवच-ऑन मɅ बाधा 1 SWITCH ON INHAITED
0 –

7 चेतावनी 1 चेतावनी सिक्रय।
0 कोई चेतावनी सिक्रय नहीं।

8 सेटÜवॉइंट पर 1 ऑपरेिटगं। वाèतिवक मूãय िरŉेÛस के बराबर है = सहनीयता सीमाओं के
भीतर है (मानदंड 46.21...46.22 को देखɅ)।

0 वाèतिवक मूãय िरŉेÛस से अलग है = सहनीयता सीमाओं से बाहर है।
9 िरमोट 1 ड्राइव िनयंत्रण का èथान: िरमोट (EXT1 or EXT2)।

0 ड्राइव िनयंत्रण का èथान: èथानीय।
10 सीमा से ऊपर - के िबट 10 को देखɅ 06.17 ड्राइव èटेटस शÞद 2।
11 यूज़र िबट 0 - पैरामीटर देखɅ 06.30 MSW िबट 11 चयन।
12 यूज़र िबट 1 - पैरामीटर देखɅ 06.31 MSW िबट 12 चयन।
13 यूज़र िबट 2 - पैरामीटर देखɅ 06.32 MSW िबट 13 चयन।
14 यूज़र िबट 3 - पैरामीटर देखɅ 06.33 MSW िबट 14 चयन।
15 िरज़åडर्
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 èटेट का आरेख

A B C D

C D

B

B C D

D

A

C

D

SWITCH
ON

NOT READY TO
SWITCH-ON

READY TO
SWITCH-ON

READY TO
OPERATE

OPERATION
INHIBITED

OFF1
ACTIVE

OPERATION
D

RFG:
OUTPUT  D

RFG:
ACCELLERATION D

OPERATION

OFF2
ACTIVE

FAULT

OFF3
ACTIVE

MAINS OFF SW b6=1

SW b0=0

CW b0=0

CW=xxxx x1xx xxxx

SW b0=1

SW b1=1

CW=xxxx x1xx xxxx 1111

CW=xxxx x1xx xxxx

CW = कंट्रोल वडर्
SW = िèथित शÞद
bx = िबट x
n = गित
I = इÛपुट करंट
RFG = रैàप फ़ंक्शन
जनरेटर

जनरेटर
f = आविृƣ

SW b2=0

िकसी भी èटेट से
फॉãट

िकसी भी èटेट से
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फीãडबस िनयंत्रण के िलए èवचािलत ड्राइव कॉिÛफ़गरेशन
जब फीãडबस एडॉÜटर मॉɬयूल ड्राइव से जुड़ा होता है तब सॉÝटवेयर èवचािलत Ǿप से
प्रासंिगक मानदंडɉ को सेट कर देता है। प्रीसेट सेिटगं CANopen, EtherCAT, PROFIBUS
और PROFINET (FENA-21-M मॉɬयूल मɅ िडफ़ॉãट) प्रोटोकॉल पर लागू होती हɇ।

चेतावनी! िबजली की इंèटालेशन से पहले ड्राइव को पाँच (5) िमनट के िलए पॉवर से
हटाने की ज़ǽरत होती है।

फीãडबस संचारɉ को कॉिÛफ़गर करने के िलए:
1. ड्राइव को पॉवर दɅ।
2. ड्राइव के सॉÝटवेयर ɮवारा जुड़ ेहुए फीãडबस एडॉÜटर की पहचान की जाती है और सही

कनेक्शन मैक्रो का चयन िकया जाता है। 
बदले हुए मानदंड  èवचािलत Ǿप से बदले हुए मानदंड (सभी एडॉÜटर) और  मɅ सूचीबɮध
हɇ।  िविशçट फीãडबस एडॉÜटर के मानदंड.

3. आप चुने हुए मैक्रो को मानदंड  मɅ देख सकते हɇ96.05 ।
4. यिद आपके िलए अÛय मानदंडो को बदलने की ज़ǽरत हो, तो आप उÛहɅ मैÛयुअल Ǿप से

बदल सकते हɇ।
यिद प्रासंिगक मानदंड èवचािलत Ǿप से सेट नहीं होते हɇ, तो पçृठ  पर  के फीãडबस िनयंत्रण
के िलए ड्राइव को मैÛयुअल Ǿप से सेट करना नीचे िदए गए िनदȶशɉ का पालन करɅ382।
èवचािलत कॉिÛफ़गरेशन एक Ûयूनतम कॉिÛफ़गरेशन है, और आप इसके बाद मानदंडɉ को
बदल सकते हɇ। कुछ िनिæचत मानदंड हɇ िजÛहɅ आपके ɮवारा बदले जाने की ज़ǽरत होती है,
उदाहरण के िलए èटेशन ID। 
यिद मानदंड  0 पर सेट 07.35 हो तो पॉवर के बूट होने के बाद फीãडबस का ऑटो सेिटगं
फंक्शन अपने आप सिक्रय हो जाता है। यिद आप अÛय एडॉÜटर पर बदलते हɇ और 07.35
मानदंड  0 है तो यह दोबारा सिक्रय हो जाता है। 

उदाहरण: यिद आप अÛय एडॉÜटर पर बदलते हɇ तो आपके िलए मानदंड  को दोबारा
07.35 ड्राइव कॉनिफगरेशन कॉिÛफ़गर करना ज़ǽरी होता है।  आरंभ नहीं हुआ 0 चुनɅ,
मानदंड  पर जाएं और96.07 मानदंड सहेजɅ। ड्राइव रोकɅ  और शुǾ करɅ, और ड्राइव नई
कॉिÛफ़गरेशन के साथ दोबारा शुǾ हो जाती है।

फीãडबस ऑटो सेिटगं फंक्शन, फीãडबस मानदंड के बदलने के बाद, या फीãडबस मॉɬयूल के
बदलने के बाद èवचािलत Ǿप से सिक्रय नहीं होता है।
जब फीãडबस एडॉÜटर को ड्राइव से जोड़ा जाता है, तो ड्राइव का िनयंत्रण प्रोग्राम प्रयोÏय
मानदंडɉ को सेट करता है। प्रीसेट सेिटगं CANopen, EtherCAT, PROFIBUS और
PROFINET  (FENA-21 मॉɬयूल मɅ िडफ़ॉãट) प्रोटोकॉल पर लागू होती हɇ।



380   िकसी फ़ीãडबस एडॉÜटर के माÚयम से फ़ीãडबस का िनयंत्रण

ACS 560 FW_HI.book  Page 380  Friday, December 8, 2017  2:15 PM
 èवचािलत Ǿप से बदले हुए मानदंड (सभी एडॉÜटर)

 िविशçट फीãडबस एडॉÜटर के मानदंड

मानदंड  सेिटगं (सामाÛय)
20.01 Ext1 कमांड फीãडबस A [12] 
20.03 Ext1 in1 सोसर् चयिनत नहीं [0]
20.04 Ext1 in2 सोसर् चयिनत नहीं [0]
22.11 Ext1 गित रेफरɅस1 FB A ref1 [4]
22.22 िèथर गित sel1 चयिनत नही ं[0]
22.23 िèथर गित sel2 चयिनत नही ं[0]
23.11 रैàप सेट चयन एक्सेलरेशन/िडसेलरैशन

समय 1[0]
28.11 फ्रीक्वɅसी रेफरɅस1 सोसर् FB A ref1 [1] 
28.22 िèथर फ्रीक्वɅसी sel1 चयिनत नही ं[0]
28.23 िèथर फ्रीक्वɅसी sel2 चयिनत नही ं[0]
28.71 आविृƣ रैàप सेट चयन  एक्सेलरेशन/िडसेलरैशन

समय 1[0]
31.11 फॉãट िरसेट चयन DI1[2] 
50.01 FBA A सक्षम करɅ सक्षम करɅ [1] 
50.02 FBA A संचार हािन फंक्शन फॉãट [1] 

मानदंड सेिटगं
CANopen (FCAN-01-M)
 51.05 प्रोफाइल  CiA 402
EtherCAT
 51.02 प्रोफाइल  CiA 402
PROFIBUS
 51.02 नोड एड्रसे  3
 51.05 प्रोफाइल  ABB ड्राइåस
 52.01 FBA A डटेा इन 1  SW 16bit SW 16िबट [4]
 52.01 FBA A डटेा इन 2  Act1 16िबट [5] 
 53.01 FBA A डटेा आउट1  CW 16bit [1]
 53.02 FBA A डटेा आउट 2  रेफ़रɅस1 16िबट [2]
PROFINET (FENA-21 मɅ िडफ़ॉãट)
 51.02 प्रोटोकॉल/प्रोफाइल  11 = PNIO ABB प्रो (PROFINET IO

प्रोटोकॉल: ABB ड्राइव प्रोफाइल ). 
 51.04 IP कॉिÛफ़गरेशन  èटेिटक IP [0]
 52.01 डटेा इन  SW 16 िबट (èटेɪस वडर् (16 िबट)) [4]
 52.02 डटेा इन 2  वèतिवक 1 16 िबट [5]
 53.01 FBA A डटेा आउट1 CW 16bit [1]
 53.02 डटेा आउट 2 Ref 1 16-िबट [2]
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Modbus TCP/IP  
 51.02 प्रोटोकॉल / प्रोफाइल  1 = MB/TCP T16. (Modbus/TCP: ABB

ड्राइव प्रोफाइल - विधर्त)
Ethernet IP
51.02 प्रोटोकॉल / प्रोफाइल  EIP ABB प्रो। (Ethernet/IP प्रोटोकॉल: ABB

ड्राइव प्रोफाइल )

मानदंड सेिटगं
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फीãडबस िनयंत्रण के िलए ड्राइव को मÛैयुअल Ǿप से सेट करना
1. मॉɬयूल के उपयोगकतार् मैÛयुअल मɅ िदए गए िनदȶशɉ के अनुसार फीãडबस एडॉÜटर

मॉɬयूल को यांित्रक और इलेिक्ट्रकल Ǿप से इंèटाल करɅ।
2. ड्राइव को पॉवर दɅ।
3.  मानदंड  के साथ ड्राइव और फीãडबस एडॉÜटर मॉɬयूल के बीच संचार। 50.01 FBA A

सक्षम करɅ.
4. के साथ,  50.02 FBA A संचार हािन फंक्शन ड्राइव को फीãडबस संचार मɅ रोक को कैसी

प्रितिक्रया देनी चािहए इसका चयन करɅ।
Úयान दɅ: यह फंक्शन फीãडबस माèटर और एडॉÜटर मॉɬयूल के बीच संचार और एडॉÜटर
मॉɬयूल और ड्राइव के बीच संचार दोनɉ पर िनगरानी रखता है।

5. के साथ,  50.03 FBA A संचार हािन t आउट संचार मɅ रोक का पता लगाने और चयिनत
कायर्वाही के बीच के समय को पिरभािषत करɅ। 

6. से शुǾ करते हुए50 फीãडबस एडÜेटर (FBA), समूह मɅ शेष मानदंडɉ के िलए एिÜलकेशन
संदिभर्त िविशçट मूãयɉ को चुनɅ50.04 । नीचे तािलका मɅ उिचत मूãयɉ के उदाहरण िदखाए
गए हɇ।

7. समूह  मɅ फीãडबस एडॉÜटर मॉɬयूल के कॉिÛफ़गरेशन मानदंड सेट करɅ51 FBA A
सेिटगं्स। िनàन के तोर पर, आवæयक नोड एड्रसे और संचार प्रोफाइल सेट करɅ।

8. मानदंड समूहɉ  और  मɅ ड्राइव मɅ 52 FBA A डटेा इन और 53 FBA A डटेा आउट से
èथानांतिरत प्रोसेस डटेा को पिरभािषत करɅ।
Úयान दɅ: प्रयोग की जा रही संचार प्रोटोकॉल और प्रोफाइल पर िनभर्र करते हुए, कंट्रोल वडर्
और èटेटस वडर् संचार प्रणाली ɮवारा भेजे जाने/प्राÜत करने के िलए पहले से कॉिÛफ़गर
िकये गए हो सकते हɇ।

9. मानदंड को  96.07 पैरामीटर मैनुअल Ǿप से सहेजɅ से  पर सेट करके èथायी मेमोरी मɅ
माÛय मानदंड मूãयɉ को सहेजɅसहेजɅ ।

10.मानदंड को  से  पर सेट कर मानदंड समूहɉ 51, 52 51.27 FBA A पैरा िरफे्रशऔर 53
मɅ की गई सेिटगं माÛय करɅकॉिÛफ़गर करɅ।

11. फीãडबस मɅ से िनयंत्रण और रेफरɅस िसग्नल बाहर आने की अनुमित देने के िलए िनयंत्रण
èथान EXT1 और EXT2 को कॉिÛफ़गर करɅ। नीचे तािलका मɅ उिचत मूãयɉ के उदाहरण
िदखाए गए हɇ।
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 मानदंड सेिटगं के उदाहरण: FPBA (PROFIBUS)
यह उदाहरण िदखाता है कैसे मूल गित िनयंत्रण एिÜलकेशन को कॉिÛफ़गर िकया जाए जो िक
PPO टाइप 2 के साथ PROFIdrive संचार का प्रयोग करती है। शुǾ करɅ/बंद करɅ कमांɬस
और रेफरɅस PROFIdrive प्रोफाइल, गित िनयंत्रण मोड के अनुसार हɇ।
फीãडबस पर भेजे गए रेफरɅस मूãयɉ को ड्राइव के भीतर èकेल िकया जाना होता है तािक उÛहे
वांिछत प्रभाव प्राÜत हो सके। रेफरɅस मूãय ±16384 (4000h) मानदंड46.01 गित èकेिलगं
(दोनɉ फॉरवडर् और िरवसर् िदशाएं) मɅ सेट की हुई गित की सीमा से अनुकूल है। उदाहरण के
िलए, यिद 46.01 को 480 rpm पर सेट िकया जाता है, तब फीãडबस पर भेजे गए 4000h
ɮवारा 480 rpm का अनुरोध िकया जाएगा।

नीचे दी गई तािलका अनुशंिसत ड्राइव मानदंड सेिटगं देती है। 

िदशा PZD1 PZD2 PZD3 PZD4 PZD5 PZD6
Out कंट्रोल वडर् गित िरŉɅ स एक्सेलरेशन समय

1
िडसेलरैशन समय
1

In िèथित शÞद गित का वाèतिवक
मूãय

मोटर करंट DC वोãटेज

ड्राइव मानदंड ACX580 ड्राइव के
िलए सेिटगं

िववरण

50.01 FBA A सक्षम करɅ 1 = [èलॉट संख्या] ड्राइव और फीãडबस एडॉÜटर मॉɬयूल के बीच
संचार सक्षम बनाता है।

50.04 FBA A रेफरɅस1 टाइप 4 = गित फीãडबस A रेफरɅस 1 टाइप और èकेिलगं
चुनता है।

50.07 FBA A वाèतिवक 1
टाइप

0 = गित या आविृƣ मानदंड  मɅ पिरभािषत वतर्मान मɅ सिक्रय
रेफ़रɅस1 के अनुसार वाèतिवक मूãय टाइप
और èकेिलगं चुनता है।50.04

51.01 FBA A प्रकार 1 = FPBA1) फीãडबस एडॉÜटर मॉɬयूल के टाइप को
दशार्ता है।

51.02 नोड एड्रसे 32) फीãडबस एडॉÜटर मॉɬयूल के PROFIBUS
नोड एड्रेस को पिरभािषत करता है।

51.03 बॉड रेट 120001) kbit/s मɅ PROFIBUS नेटवकर्  के ऊपर
मौजूदा बॉड रेट दशार्ता है।

51.04 MSG टाइप 1 = PPO21) PLC कॉिÛफ़गरेशन टूल ɮवारा चयिनत
टेलीग्राम टाइप दशार्ता है।

51.05 प्रोफाइल 0 = PROFIdrive PROFIdrive प्रोफाइल (गित िनयंत्रण मोड)
के अनुसार कंट्रोल वडर् चुनता है।

51.07 RPBA मोड 0 = अक्षम RPBA इमुलेशन मोड अक्षम करता है।
52.01 FBA डटेा इन1 4 = SW 16िबट1) िèथित शÞद
52.02 FBA  डटेा इन2 5 = वाèतिवक1

16िबट
वाèतिवक मूãय 1

52.03 FBA डटेा इन3 01.072) मोटर करंट
52.05 FBA डटेा इन5 01.112) DC वोãटेज
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उपरोक्त मानदंड उदाहरण के िलए èटाटर् िसक्वɅस नीचे िदया गया है।
कंट्रोल वडर्:
• 477h (1143 दशमलव) –> READY TO SWITCH ON

• 47Fh (1151 दशमलव) –> OPERATING (गित मोड)

53.01 FBA डटेा आउट1 1 = CW 16िबट1) कंट्रोल वडर्
53.02 FBA डटेा आउट2 2 = रेफ़रɅस1 16िबट रेफरɅस 1 (गित)
53.03 FBA डटेा आउट3 23.122) एक्सेलरेशन समय 1
53.05 FBA डटेा आउट5 23.132) िडसेलरैशन समय 1
51.27 FBA A पैरा िरफे्रश 1 = कॉिÛफ़गर करɅ कॉिÛफ़गरेशन मानदंड सेिटगं माÛय करता है।
19.12 Ext1 कंट्रोल मोड 2 = गित बाहरी िनयंत्रण èथान EXT1 के िलए िनयंत्रण

मोड 1 के Ǿप मɅ गित िनयंत्रण को चुनता है।
20.01 Ext1 कमांड 12 = फीãडबस A बाहरी िनयंत्रण èथान EXT1 के िलए शुǾ करɅ

और बंद करɅ कमांड के İोत के Ǿप मɅ
फीãडबस एडॉÜटर A को चुनता है।

20.02 Ext1 èटाटर् िट्रगर
टाइप

1 = èतर बाहरी िनयंत्रण èथान EXT1 के िलए लेवल
ɮवारा िट्रगर िकए गए èटाटर् िसग्नल को
चुनता है।

22.11 Ext1 गित रेफरɅस1 4 = FB A ref1 गित रेफरɅस 1 के िलए İोत के Ǿप मɅ
फीãडबस A रेफरɅस 1 को चुनता है।

1) िसफ़ पिढ़ये या èवचािलत Ǿप से पहचाना गया/सेट िकया गया
2) उदाहरण

ड्राइव मानदंड ACX580 ड्राइव के
िलए सेिटगं

िववरण
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आरेख
इस अÚयाय की िवषय-वèतुएं
यह अÚयाय ड्राइव की संदभर् Įृंखलाओं को प्रèतुत करता है। िनयंत्रण Įृंखला आरेखɉ का प्रयोग 
यह पता लगाने के िलए िकया जा सकता है िक कैसे मानदंड आपस मɅ परèपर बातचीत करते 
हɇ और ड्राइव मानदंड प्रणाली के भीतर कहाँ मानदंडɉ का प्रभाव पड़ता है।
अिधक सामाÛय आरेख के िलए, अनुभाग देखɅ ड्राइव के ऑपरेिटगं मोड (पçृठ29)।
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प्रोसेस PID सेटपॉइंट और फीडबैक İोत का चयन
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प्रोसेस PID िनयंत्रक
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ड्राइव कंपोजर के साथ 
पैरामीटराईजेशन
इस अÚयाय की िवषय-वèतुएं
यह अÚयाय ड्राइव कंपोजर एिÜलकेशन के बारे मɅ बताता है और यह भी िक कैसे ड्राइव के 
मानदंडɉ को ड्राइव कंपोजर के साथ प्रबंिधत िकया जा सकता है। 

ड्राइव कंपोजर
डर्ाइव कंपोजर एक 32-bit का PC का उपकरण ह ैिजसका उपयोग ABB के कॉमन आिकर् टेक्चर डर्ाइव्स को 
किमशन और रखरखाव करने के िलए िकया जाता ह।ै डर्ाइव कंपोजर को एक ऐसी डर्ाइव स ेजोड़ा जा सकता 
ह ैिजसमᱶ िक सहायक पैनल या डमी पैनल होता ह।ै पूणर् संस्करण को डर्ाइव कंपोजर पर्ो कहा जाता ह ैऔर 
मुफ्त संस्करण को डर्ाइव कंपोजर एंटर्ी कहा जाता ह।ै डर्ाइव कंपोज़र का मुफ्त संस्करण ABB website.  
से डाउनलोड करने के िलए उपलब्ध ह।ै 

Úयान दɅ: ड्राइव कंपोजर को मूल पनैल से जोड़ा नहीं जा सकता है।
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आप ड्राइव कंपोजर के साथ िनàनिलिखत कायर् कर सकते हɇ:
• ड्राइव के मानदंडɉ को देखɅ और समायोिजत करɅ।
• ड्राइव को िनयंित्रत करɅ: शुǾ करɅ, रोकɅ , िदशा, गित/टॉकर् /आविृƣ रेफरɅस।
• ड्राइव के ऑपरेशन और िèथित की िनगरानी करɅ।
• संख्या×मक और ग्रािफकल (ट्रɅिडगं) प्राǾप मɅ िसग्नलɉ की िनगरानी करɅ।
• माèटर और फॉलोअर ड्राइåस (प्रो) के जैसे एकािधक ड्राइव के साथ एक साथ कायर् करɅ।
• मानदंड की सेिटगं और िनदानकारी उɮदेæयɉ (प्रो) के िलए ड्राइव के िनयंत्रण आरेखɉ को 

प्रदिशर्त करɅ।
• मानदंड के िवडंोज़ को कèटमाइज कर उपयोगकतार् के अनुसार कायर् èथल बनाएं।
• वैकिãपक FSO-11 और FSO-12 सुरक्षा फ़ंक्शÛस मॉɬयूल (प्रो) को कॉिÛफ़गर करɅ।
• कायर् èथल संभलɅ।
• मैक्रो िèक्रÜट (प्रो) बनाएं और कायार्िÛवत करɅ।

ड्राइव कंपोजर को कैसे जोड़Ʌ
ड्राइव कंपोजर और ड्राइव के बीच कनेक्शन èथािपत करने के िलए आपको िनàनिलिखत 
आवæयकताओं को पूरा करना होगा:
• ड्राइव कंपोजर के साथ इंèटाल िकये गये कंÜयूटर
• सहायक िनयंत्रण पनैल या डमी पैनल
• छोटा USB केबल (सहायक िनयंत्रण पैनल) या BCBL-01 केबल (डमी पैनल)
संचार का कनेक्शन
• डमी पैनल के साथ ड्राइव जोड़ने के िलए BCBL-01 केबल का उपयोग करɅ। BCBL-01 

केबल को पैनल के RJ 45 पोटर् से और दसूरे िसरे को अपने कंÜयूटर के USB पोटर् के 
साथ जोड़Ʌ। आप ऑडर्र ID 3AXD50000032449 के साथ BCBL-01 को ऑडर्र कर 
सकते हɇ।

• सहायक पैनल के साथ ड्राइव जोड़ने के िलए छोटे USB केबल का उपयोग करɅ।
• PC उपकरण संचार (एक-तार वाला समाधान, प्रोिफनेट, Ethernet IP) (प्रो) या ड्राइव-

एàबेडेड Ethernet पोटर् के िलए Ethernet-आधािरत फीãडबस एडाÜटर मॉɬयूल का उपयोग 
करɅ

• OPC-आधािरत किमशिनगं और रखरखाव उपकरण (प्रो) का उपयोग करɅ।
दोनɉ संèकरणɉ मɅ डमेो शािमल है जो िक यूज़र इंटरफेस की कायर्क्षमता का परीक्षण करने, 
ऑफलाइन (प्रो) मानदंड फाइलɉ का संपादन करने या भौितक ड्राइव से िबना जोड़ ेिनगरानी की 
गई फाइलɉ को खोलने और िवæलेषण करने देता है। 
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कनेक्शन का आरेख (सहायक पैनल के साथ)

अिधक जानकारी के िलए, ड्राइव कंपोजर èटाटर्-अप और रखरखाव PC उपकरण यूज़र 
मैÛयुअल (3AUA0000094606[अंगे्रज़ी]) देखɅ।

USB केबल

सहायक िनयंतर्ण 
पैनल के साथ डर्ाइव

के साथ कंप्यूटर
 डर्ाइव कंपोजर

ड्राइव कंपोजर
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ऑटोमेशन िबãडर ड्राइव मनेैजर के 
साथ पैरामीटराईजेशन
इस अÚयाय की िवषय-वèतुएं
यह अÚयाय ऑटोमेशन िबãडर ड्राइव मैनेजर एिÜलकेशन के बारे मɅ बताता है और िकस प्रकार 
से ड्राइव मानदंडɉ को ऑटोमेशन िबãडर ड्राइव मैनेजर के साथ प्रबंिधत िकया जा सकता है, 
इसके बारे मɅ बताता है। 

ऑटोमेशन िबãडर ड्राइव मनेैजर
 ऑटोमेशन िबãडर ड्राइव मैनेजर एक सॉÝटवेयर उपकरण है जो िक आपको PROFIBUS या 
PROFINET के माÚयम से PLC से जुड़ी ABB ड्राइåस को कॉिÛफ़गर करने मɅ सक्षम बनाता 
है।
आप ऑटोमेशन िबãडर ड्राइव मैनेजर के साथ िनàनिलिखत कायɟ को कर सकते हɇ:
• ड्राइव िèथित जैसे चालू, बदं, EXT1/EXT2 और चलने की िदशा की िनगरानी करɅ।
• ड्राइव मानदंड समूहɉ और मानदंडɉ की िनगरानी करɅ।
• ड्राइव फमर्वेयर संèकरण और िवशेषताओं की िनगरानी करɅ।
• मानदंड की िवशेषताओं जैसे िक मानदंड के Ûयूनतम और अिधकतम की सेिटगं, मानदंड 

के यूिनɪस और मानदंड की संरक्षण की िèथित के साथ-साथ ड्राइव मानदंड के मूãयɉ की 
िनगरानी करɅ।

• उपयोगकतार् ऑफलाइन åयू मɅ मानदंडɉ का संपादन कर सकता है और िफर ऑनलाइन होने 
पर उÛहɅ ड्राइव पर कॉपी कर सकता है।

• ऑफलाइन ड्राइव मानदंड की सेिटगं (प्रोजेक्ट åयू) खोलɅ और ऑनलाइन ड्राइव मानदंडɉ से 
तुलना करɅ। तुलना फंक्शन ऑफलाइन और ऑनलाइन मोड मɅ अलग-अलग सेिटगं के साथ 
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मानदंडɉ को दशार्ता है। उपयोगकतार् उन मानदंड के मूãयɉ को भी डाउनलोड कर सकता है 
िजनमɅ ऑफलाइन और ऑनलाइन सेिटगं मɅ अंतर होता है।

 ड्राइव मैनेजर से ड्राइव के मानदंडɉ को संबंिधत ड्राइव उपकरण मानदंड के èविनभर्र फ़ाइल 
प्राǾपɉ (.dsp, mdwp, dcparamsbak) पर िनयार्त करɅ।

 ड्राइव मानदंडɉ (.dsp, mdwp, dcparamsbak) को ड्राइव मैनेजर मɅ आयत करɅ और 
प्रोजेक्ट åयू फ़ाइल के साथ फ़ाइल के मानदंड के मूãयɉ की तुलना करɅ।

 समूह या एकल मानदंड अपडटे करɅ और ड्राइव मɅ सहेजɅ।
कनेक्शन का आरेख

डर्ाइव 

PLC ऑटोमेशन िबãडर मैनेजर 
के साथ कंÜयूटर

प्रोि
फब

स/
प्रो

िफ
नेट
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ड्राइव मैनेजर के साथ मानदंड का åयू

ऑटोमेशन िबãडर एिÜलकेशन डाउनलोड करने, खरीदने के ऊपर अिधक जानकारी के िलए  
http://new.abb.com/plc/automationbuilder/platform/software  देखɅ। ड्राइव के साथ 
ऑटोमेशन िबãडर कॉिÛफ़गर करने और अÛय िववरणɉ के बारे मɅ जानकारी एिÜलकेशन की 
ऑनलाइन सहायता मɅ उपलÞध है।

http://new.abb.com/plc/automationbuilder/platform/software
http://new.abb.com/plc/automationbuilder/platform/software
http://new.abb.com/plc/automationbuilder/platform/software
http://new.abb.com/plc/automationbuilder/platform/software
http://new.abb.com/plc/automationbuilder/platform/software
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आगे की जानकारी
उ×पाद और सेवा पूछताछ
िववादèपद यूिनट के पदनाम प्रकार और क्रम संख्या को प्रèतुत करते हुए, अपने èथानीय 
ABB प्रितिनिध से उ×पाद के बारे मɅ िकसी भी प्रæन के बारे मɅ िलखɅ। 
www.abb.com/searchchannels पर नेिवगेट कर ABB सेãस, समथर्न और सेवा संपकर्  की 
सूची का पता लगाया जा सकता है।

उ×पाद प्रिशक्षण
ABB उ×पाद प्रिशक्षण के बारे मɅ जानकारी के िलए new.abb.com/service/training पर 
नेिवगेट करɅ।

ABB ड्राइव मैÛयअुल पर फीडबैक प्रदान करना
हमारे मैÛयुअल पर आपकी िटÜपिणयɉ का हम èवागत करते हɇ। 
new.abb.com/drives/manuals-feedback-form पर नेिवगेट करɅ।

इंटरनेट पर दèतावेज़ लाइब्रेरी
आप इंटरनेट पर www.abb.com/drives/documents पर PDF फॉमȶट मɅ मैÛयुअल और 
अÛय उ×पाद दèतावेजɉ को ढँूढ़ सकते हɇ।
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http://www.abb.com/searchchannels
http://new.abb.com/service/training
http://new.abb.com/drives/manuals-feedback-form
http://new.abb.com/drives/manuals-feedback-form
http://www.abb.com/drives/documents
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