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MASZYNOWE PRZEMIENNIKI CZESTOTLIWOSCI ABB

Przemienniki czestotliwosci ACS380
Skrécona instrukcja montazu i uruchamiania
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Instrukcje dotyczace bezpieczenstwa

instrukcji moze skutkowad obrazeniami, Smiercig lub uszkodzeniem
urzadzenia. Wszelkie elektryczne prace instalacyjne i konserwacyjne powinny
by¢ wykonywane tylko przez wykwalifikowanych elektrykdw.

2 OSTRZEZENIE! Nalezy przestrzega¢ tych instrukcji. Nieprzestrzeganie

* Nie nalezy wykonywac zadnych prac przy przemienniku czestotliwosci, kablu silnika
ani kablach sterowania, gdy przemiennik czestotliwosci jest podtaczony do zasilania.
Przed rozpoczeciem pracy nalezy odizolowac przemiennik czestotliwosci od wszel-
kich zrédet niebezpiecznego napiecia i upewnié sig, ze mozna bezpiecznie rozpoczaé
prace. Po odtaczeniu zasilania nalezy zawsze odczekad 5 minut, aby kondensatory
obwodu posredniego zostaty roztadowane.

* Nie nalezy wykonywa¢ zadnych prac przy przemienniku czestotliwosci, gdy podta-
czony jest do niego obracajacy sie silnik synchroniczny z magnesami trwatymi. Obra-
cajacy sie silnik synchroniczny z magnesami trwatymi zasila przemiennik
czestotliwosci, w tym zaciski wejsciowe i wyjsciowe.

1. Rozpakowac produkt

Do czasu montazu przechowywacé przemiennik czestotliwosci w opakowaniu. Po
rozpakowaniu chroni¢ przemiennik przed kurzem, pytem i wilgocia.
Upewnic sie, ze sa dostepne nastepujace elementy:
®  Przemiennik czestotliwosci
Opcje, jesli zostaty zamdwione z kodem opcji
Akcesoria instalacyjne (zaciski do przewoddw, opaski kablowe, sprzet itd.)
Szablon montazowy (tylko obudowy R3 i R4)
Instrukcje dotyczace bezpieczeristwa
Wielojezyczny arkusz naklejek ostrzegawczych (ostrzezenie o napieciu szczatkowym)
Instrukcja uzytkownika interfejsu (pod przednig pokrywa przemiennika)
Skrécona instrukcja montazu i uruchamiania
Podrecznik uzytkownika sprzetu i oprogramowania wbudowanego, jesli zamdwiono
je zkodem opciji.
Upewnic sie, ze te elementy nie majg zadnych sladéw uszkodzen.

2. Wykonac¢ formowanie kondensatoréw

Jesli przemiennik czestotliwosci byt odtaczony od zasilania przez ponad rok, nalezy
wykonaé formowanie kondensatoréw facza DC. Data produkcji widnieje na tabliczce
znamionowej. Wiecej informacji zawiera dokument Capacitor reforming instructions
(3BFE64059629 [j. ang.]).

3. Dobieranie kabli i bezpiecznikow

* Dobraé kable zasilania. Nalezy przestrzegac lokalnych przepiséw.
®  Kabel zasilania: Firma ABB zaleca stosowanie symetrycznego kabla

ekranowanego (VFD), aby uzyskac¢ najlepsza wydajnos¢ filtra EMC.

®  Kabel silnika: Zastosowac symetryczny kabel ekranowany (VFD), aby uzyskaé
najlepsza wydajnos¢ filtra EMC. Symetryczny kabel ekranowany dodatkowo
redukuje prady fozyskowe, zuzycie i obcigzenie izolacji silnika.

*  Typy kabli zasilania: W instalacjach IEC uzywa¢ kabli miedzianych lub
aluminiowych (jesli jest to dozwolone). W instalacjach UL uzywaé wytacznie
kabli miedzianych.

*  Prad znamionowy: maks. prad obcigzenia.

* Napigcie znamionowe: min. 600 V AC.

*  Temperatura: W przypadku instalacji [IEC maksymalna dopuszczalna tempe-
ratura kabla podczas pracy ciagtej powinna wynosié co najmniej 70°C. W przy-
padku instalacji UL kabel musi by¢ wytrzymaty na temperature co najmniej
75°C.

*  Rozmiar: Informacje na temat typowych rozmiaréw kabli zawiera rozdziat
Bezpieczniki i typowe rozmiary kabli zasilajacych, natomiast informacje o
maksymalnych rozmiarach kabli mozna znalez¢ w rozdziale Charakterystyka
zaciskéw kabli zasilania.

* Dobrac kable sterowania. W przypadku sygnatéw analogowych nalezy uzy¢ podwdj-
nie ekranowanych skretek dwuzytowych. W przypadku sygnatéw cyfrowych, przekaz-
nikowych i we/wy nalezy uzy¢ kabla z podwéjnym lub pojedynczym ekranowaniem.
Tym samym kablem nie nalezy przesytac¢ sygnatéw 24 Vi115/230 V.

* Zabezpieczy¢ przemiennik czestotliwosci i kabel zasilania odpowiednimi bezpieczni-
kami. Wiecej informacji zawiera rozdziat Bezpieczniki i typowe rozmiary kabli
zasilajacych.

4. Sprawdzenie miejsca montazu

Przemiennik jest przeznaczony do instalacji w szafie i ma standardowo stopien
ochrony IP20/typ otwarty UL.
Sprawdzi¢ miejsce, w ktérym przemiennik czestotliwosci zostanie zamontowany.
Upewnic sie, ze:
* Miejsce instalacji jest odpowiednio wentylowane i nie krazy w nim gorace powietrze.
*  Wokdt przemiennika czestotliwosci jest wystarczajgco duzo miejsca, aby umozliwi¢
chfodzenie, konserwacje i eksploatacje. Minimalne wymagane wolne miejsce podano
w rozdziale Wymagane wolne miejsce.
*  Warunki otoczenia sg zgodne z wymaganiami. Wiecej informacji zawiera rozdziat
Warunki otoczenia.
*  Powierzchnia montazu jest mozliwie pionowa i wystarczajaco mocna, aby utrzymac
ciezar przemiennika. Wiecej informacji zawiera rozdziat Wymiary i waga.
* Powierzchnia montazu, podfoga i materiaty znajdujace sie w poblizu przemiennika
czestotliwosci nie s palne.
® W poblizu przemiennika nie ma zrédet silnych pdl magnetycznych takich jak wysoko-
pradowe przewody jednozytowe lub cewki stycznikéw. Silne pole magnetyczne moze
powodowac zaktdcenia lub niedoktadnosci w dziataniu przemiennika.

5. Montaz przemiennika czestotliwosci

Przemiennik mozna zamontowac za pomocg wkretéw lub na szynie DIN (cylindryczne,
szerokos$¢ x wysokos¢ = 35 mm x 7,5 mm).
* Przemienniki RO nalezy montowa¢ w pozycji pionowej. Przemiennik RO nie jest wypo-
sazony w wentylator.
*  Przemienniki w obudowach o rozmiarach R1...R4 mozna pochyla¢ o maksymalnie
90 — od pozycji pionowej do catkowicie poziome;j.
* Nie wolno instalowa¢ przemiennika spodem do géry.
® Mozna umiesci¢ kilka przemiennikéw obok siebie.

Montaz przemiennika czestotliwosci przy uzyciu wkretéw

1. Zaznaczy¢ potozenie otworéw monta- =
zowych na powierzchni mocowania. AN \'\
Wiecej informacji zawiera rozdziat e

Wymiary i waga. W przypadku obudéw
R3 i R4 uzyc¢ dotaczonego szablonu
montazowego.

2. Wywierci¢ otwory na wkrety
montazowe. Jesli jest to konieczne,
umiesci¢ w otworach odpowiednie
kotki lub zakotwiczenia.

3. Wkreci¢ wkrety montazowe do
otwordéw. Pozostawi¢ odstep migdzy
tbem wkreta a powierzchnig montazu.

4. Zawiesi¢ przemiennik na wkretach
montazowych.

5. Dokreci¢ wkrety.

Montaz przemiennika na szynie DIN

1. Przesuna¢ czes¢ blokujaca w lewo. Jesli
to konieczne, uzy¢ Srubokretu z ptaska
koricéwka.

2. Nacisnad i przytrzymac przycisk
blokowania.

3. Oprzec goérne elementy przemiennika o
gdérna krawedz szyny DIN.

4. Docisna¢ przemiennik do dolnej

krawedzi szyny DIN.

Zwolni¢ przycisk blokowania.

Przesuna¢ czes¢ blokujaca w prawo.

7.  Upewnic sig, ze przemiennik
czestotliwosci jest zamontowany
prawidtowo.

Aby zdemontowadé przemiennik, otworzy¢

czes$é blokujacy i unieéé przemiennik,

zdejmujac go z szyny DIN.
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6. Pomiar rezystancji izolacji

Przemiennik czestotliwosci: Nie nalezy przeprowadzaé pomiaréw tolerancji napiecia

ani rezystancji izolacji na przemienniku, poniewaz moze to go uszkodzic.

Kabel zasilania: Przed podtaczeniem kabla zasilania nalezy zmierzy¢ jego izolacje.

Nalezy przestrzegac lokalnych przepiséw.

Silnik i kabel silnika:

1. Upewnié sie, ze kabel silnika jest podtaczony do silnika i odtaczony od zaciskéw
wyjsciowych przemiennika czestotliwosdci T1/U, T2/Vi T3/W.

2. Zmierzy¢ rezystancje izolacji pomiedzy
poszczegdlnymi przewodami fazowym i prze-
wodami uziomowymi przy uzyciu napiecia
pomiarowego 1000 V DC. Rezystancja izolacji
silnika ABB musi przekracza¢ 100 MQ (w tempe-
raturze 25°C). Wymagania dotyczace rezystancji
izolacji innych silnikéw zostaty podane w doku-
mentacji dostarczonej przez producenta.

U1-PE, V1-PE, W1-PE

Procedura podtaczania (kable ekranowane)

Momenty dokrecenia zawiera rozdziat Charakterystyka zaciskéw kabli zasilania.

1. Wykreci¢ wkret z przedniej pokrywy
przemiennika, a nastepnie zdjaé
przednia pokrywe.

2. Przyklei¢ do przemiennika naklejke
z ostrzezeniem o napigciu szczatkowym
w odpowiednim jezyku.

3. Zdjac izolacje z koricdwki kabla silnika.

4. Uziemi¢ ekran kabla silnika pod
zaciskiem uziemiajgcym.

5.  Skreci¢ ekran kabla silnika w wigzke,
oznaczy¢ ja i podtaczy¢ do zacisku
uziemienia.

6. Podtaczy¢ przewody fazowe kabla
silnika do zaciskéw T1/U, T2/Vi T3/W.

7. W przypadku korzystania z rezystora
hamowania podtaczy¢ kabel rezystora
hamowania do zaciskéw R-i UDC+.
Uzy¢ ekranowanego kabla i uziemié
ekran do zacisku uziemienia.

8. Sprawdzi¢ odpowiednie dokrecenie
wkretéw zaciskéw R- i UDC+. Te
czynnos¢ nalezy wykonac, nawet jesli
kable nie s podfaczane do zaciskéw.

9. Zdjac izolacje z korcédwki kabla
zasilania wejsciowego.

10. Jesli kabel zasilania wej$ciowego ma
ekran, uziemi¢ go w zacisku uziomo-
wym. Nastepnie skreci¢ ekran w wigzke,
oznaczy¢ ja i podtaczy¢ do zacisku uzie-
mienia.

11. Podtaczy¢ przewdd uziemiajacy kabla
zasilania do zacisku uziemienia. Jedli to
konieczne, uzy¢ drugiego przewodu
uziomowego PE.

12. W przypadku przemiennikéw 3-
fazowych podtaczyé przewody fazowe kabla zasilajgcego do zaciskéw L1, L2 L3.
W przypadku przemiennikéw 1-fazowych podtaczy¢ przewdd fazowy i zerowy do
zaciskow L1i L2.

13. Przymocowac kable na zewnatrz przemiennika czestotliwosci.

9. Podtaczanie kabli sterowania

Wykona¢ podtaczenia zgodnie zdomysinymi przytagczami sterowania wybranego
makra aplikacyjnego. Pary kabla sygnatowego powinny by¢ skrecone ze sobg mozliwie
najblizej zaciskéw przytaczeniowych, aby zapobiec sprzezeniu indukcyjnemu. Moment
dokrecania potaczen zaciskowych powinien wynosi¢ od 0,5 do 0,6 N-m.

1. Zdjac cze$¢ zewnetrznego ekranu kabla
sterowania do uziemienia.

2. Uzyé mocowania kabla w celu uziemie-
nia zewnetrznego ekranu do elementu
uziemiajgcego.

3. Uzy¢ metalowych opasek kablowych
w celu zapewnienia uziemienia
dookolnego.

4. Zdjac izolacje z przewoddw sterowania.

5. Podtaczy¢ przewody do odpowiednich
zaciskow sterowania.

6. Podtaczy¢ ekrany skreconych par i
przewoddéw uziomowych do zacisku SCR.

7.  Przymocowac kable sterowania na zewnatrz przemiennika czestotliwosci.

DomysIne potaczenia we/wy (makro ABB Standard)

Makro ABB Standard jest makrem domysinym. Ponizej przedstawiono diagram
potaczen dla makra ABB Standard. W przypadku wersji przemiennikdéw, ktdre nie maja
modutu BMIO-01, podtaczyé tylko zaciski znajdujace sie na jednostce podstawowej.

Zacisk [opis [P

Wilgo¢ wewnatrz silnika zmniejsza rezystancje

izolacji. W przypadku podejrzenia, ze w silniku
moze by¢ wilgoé, nalezy go osuszy¢ i powtdrzyé pomiar.

7. Upewnic sig, ze przemiennik czestotliwosci jest
kompatybilny z systemem uziemienia

Wszystkie typy przemiennikéw mozna taczy¢ z uziemiong symetrycznie siecig TN-S
(tréjnik z uziemieniem centralnym). Przemiennik jest dostarczany z zamontowanym
wkretami EMC i VAR. Materiat, z ktérego wykonano wkrety (plastik lub metal), zalezy od
wariantu produktu. W tabeli pokazano, kiedy usuna¢ metalowy wkret EMC (odfaczenie
wewnetrznego filtru EMC) lub metalowy wkret VAR (odtaczenie obwodu warystora).

Ety- Domyslny Systemy uzi

kieta fabryc'zny Uziemione Systemy delta Sieci IT (bez

wkretu | materiat wkretu symetrycznie sieci | z uziemieniem uziemienia lub
TN-S (tréjnik naroznym z uziemieniem

z uziemieniem icentralnym oraz | przezrezystancje o

centralnym) systemy TT wysokiej wartosci)
EMC Metal Nie usuwac Usuwac Usuwac
Plastik D Nie usuwac ? Nie usuwac Nie usuwac
VAR Metal Nie usuwac Nie usuwac Usuwac
Plastik Nie usuwacd Nie usuwaé Nie usuwaé

1) Przemienniki sprzedawane w Stanach Zjednoczonych maja plastikowy wkret EMC.
2) Mozna wkrecié¢ metalowy wkret (dotaczony do przemiennika), aby podtaczyé wewnetrzny
filtr EMC.

8. Podtaczanie kabli zasilania
Schemat potaczen (kable ekranowane)

pE L1 L2 L3
L N

Urzadzenie roztaczajace.

Dwa przewody uziomowe. Standard bezpieczeristwa przemiennikéw

IEC/EN 61800-5-1 wymaga dwdch przewoddw uziomowych PE, jesli powierzchnia

przekroju przewodu PE jest mniejsza niz 10 mm?2 Cu or 16 mm? Al. Mozna na

przyktad uzy¢ ekranu kabla oprécz czwartego przewodu.

3. Nalezy uzy¢ osobnego kabla uziomowego lub kabla z osobnym przewodem
uziomowym PE po stronie linii, jesli przewodnos¢ czwartego przewodu lub ekranu
nie spetnia wymagarn przewodu uziomowego PE.

4. Nalezy uzy¢ osobnego kabla uziomowego po stronie silnika, jesli przewodnos¢
ekranu nie jest wystarczajaca lub jesli w kablu nie ma symetrycznego przewodu
uziomowego PE.

5. Uziemienie obwodowe ekranu jest wymagane w przypadku kabla silnika i kabla
rezystora hamowania (jesli jest uzywany). Jest ono takze zalecane w przypadku
kabla zasilania.

6. Rezystor hamowania i kabel rezystora (opcjonalnie).

L

1...10kQ . |wejsciai wyjécia analogowe
I S All  [Warto$¢ zadana czestotliwosci/predkosci (O ... 10 V)
r: }T 3 AGND |Masa obwodu wejécia analogowego
AR Al2  |Nie skonfigurowano
Maks. 500 Q i AGND |Masa obwodu wejscia analogowego
}T : AO  |Czestotliwos¢ wyjéciowa (O ... 20 mA)
SR AGND |Masa obwodu wejécia analogowego
— SCR |Ekran kabla sygnatowego
— +10V [Napiecie odniesienia
Cyfrowe potaczenia we/wy
+24V |Nap. pomocnicze +24 V DC, maks. 250 mA x
L DGND |Masa dla wyjscia napiecia pomocniczego x
DCOM |Masa wejs¢é cyfrowych x
—"— DIl |[Stop (0)/Start (1) x
—"— DI2 |Do przodu (0)/Do tytu (1) x
F—"— DI3 |Wybdr predkosci
—"— DI4 |Wybdr predkosci
—"— DIO1 [Rampa1(0)/Rampa 2 (1)
H—&®—| DI02 [Gotowos¢ (0)/Brak gotowosci (1)
DIO SRC [Napiecie pomocnicze wyjscia cyfrowego
DIO COM|Masa we/wy cyfrowych
Wyjscie przekaznikowe 1

RC Brak btedu [Btad (-1)] x
RA ‘\J x

——®—- RrRB [ x
R Bezpieczne wytaczanie momentu (STO)
" S+ Bezpieczne wytaczanie momentu (STO). Oba obwody X

SGND |musza by¢ zamknigte, aby byto mozliwe uruchomienie [ x |
S1 przemiennika czestotliwosci. Na rysunku przedstawiono
uproszczone podtaczenie obwodu bezpieczenstwaza —
E2 posrednictwem styku zabezpieczenia. Jesli funkcja STO
nie jest uzywana, nalezy pozostawi¢ zamontowane
fabrycznie zworki bez zmian. Patrz takze sekcja

Bezpieczne wytaczanie momentu (STO).

1) x = na jednostce podstawowej, puste = w module BMIO-01.

Potaczenie wbudowanej magistrali komunikacyjnej

Przemiennik mozna podtaczy¢ do seryjnego tacza komunikacyjnego EIA-485 za
posrednictwem wbudowanego interfejsu komunikacyjnego w module we/wy BMIO-01.
Wbudowany interfejs komunikacyjny obstuguje protokét Modbus RTU.

Aby skonfigurowac¢ komunikacje Modbus RTU z wbudowanga magistrala komunikacyjna:
1. Podtaczy¢ kable magistrali komunikacyjnej i wymagane przewody sygnatowe we/wy.
2. Zapomoca zworek skonfigurowac terminacje i ustawienia biasu.

3. Wiaczyd zasilanie przemiennika i ustawi¢ wymagane parametry.

Ponizej przedstawiono przyktadowe potaczenie.

4) 3) T I-
rII- N e lell=
= [+ o »n
Terminacia we.D Terminacja Terminacja _Terminacja
) E ibias WYL ibias WYL ibias Wi D2
Kontroler Przemiennik Przemiennik Przemiennik
automatyki czestotliwosci czestotliwosci czestotliwosci

1) Urzadzenia znajdujace sie na koAcach magistrali komunikacyjnej musza mieé wigczong
terminacje. Wszystkie inne urzadzenia musza mieé terminacje wytaczona.

2) Jedno urzadzanie musi mieé wiaczony bias. Zaleca sie, aby to urzadzenie znajdowato sie na
koricu magistrali komunikacyjnej.

3) Przymocowac ekrany kabli razem do kazdego przemiennika, ale nie podtaczacich.
Podtaczy¢ ekrany tylko do zacisku uziemienia kontrolera automatyki.

4) Podtaczy¢ przewdd uziemienia sygnatu (BGND) do zacisku uziemienia sygnatu kontrolera
automatyki. Jesli kontroler automatyki nie ma zacisku uziemienia sygnatu, uziemienie
sygnatu mozna potaczy¢ z ekranami kabli za posrednictwem rezystora o wartosci 100 Q,
najlepiej jak najblizej kontrolera.


https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3BFE64059629&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=Launch

10. Uruchamianie przemiennika czestotliwosci ACS380[  Wejsciowe Wyjéciowe wartosci znamionowe Warunki otoczenia
-04xx- wartosci Prad Praca Praca z lekkim Praca z duzym . . - . .
OSTRZEZENIE! Przed rozruchem przemiennika czestotliwo$ci nalezy upewnié sie, ;namwn; ‘gle maklsy -| mormalna przeciazeniem przeciazeniem xym::(ga'n'la — :odcz;'xs pl:i?)és(:‘l,r.\stalacn stacjonarnej)
Ze montaz zostat ukoriczony. Ponadto nalezy sie upewnié, ze mozna bezpiecznie dla:v?ka wiki:l;‘ malny inZ::la?:jsic miejsca orzeggggnr; La d po.ziomem morza.
uruchomi¢ silnik. Jesli istnieje zagrozenie, odtgczy¢ silnik od innych urzadzen. A A o ,N P T 3 Toa ” Przemienniki 400“8-0 V:
. - ] ] - ] ] - A A A A KW A KW | KM A kKW | KM 0 ... 4000 m r)ad poziomem morza.

Wiecej informacji na temat interfejsu uzytkownika zawiera dokument ACS380 User inter- 17A5-2 21,0 17,5 220 | 175 | 40 [ 167 | 40 [ 50 [ 122 3,0 | 3,0 Na wysokosciach wyzszych niz 2000 m n.p.m.:

face guide (3AXD50000022224 [j. ang.]), ktdry jest dostarczany razem z przemiennikiem. 55202 | 305 550 | 315 250 55 2421 55 [ 75 | 175 | 20 | 50 + Dozwolone jest uzywanie tylko systemow uziemienia TN-Si TT.

1.  Wiaczy¢ przemiennik czestotliwosci. Oprogramowanie przemiennika automatycz- 033A-2 37,5 32,0 45,0 [320] 75 | 308 75 [100[250] 55 | 75 : ﬁ:ggg;ﬁ?kzﬁgzk;gra’\llr;ev?yzzovlzgz?iggg]E,]C'\:%)g;c;ano 0V
nie wyk_rywa_ po_d!a‘czony_ adapter gmoc_iul BMIO-01 lub niektére moduty magistrali 032A-2 37,4 32,0 450 [ 320] 75 | 308 75 [100[250] 55 | 75 Obnizenie wartosci znan;ionowej: ’
komunikacyjnej) i ustawia odpowiednie parametry. 048A-2 53,2 48,0 576 | 48,0 | 11,0 [ 46,2 | 11,0 | 150 | 320 | 75 | 10,0 Nastepuje obnizenie wartoéci znamionowej pradu wyjéciowego o

2. Wybrac jednostki (miedzynarodowe lub amerykariskie). 055A-2 | 60,0 55,0 86,4 | 550 [ 150 [ 52,8 | 150 | 15,0 [ 48,0 | 11,0 | 15,0 1% na kazde 100 m powyzej 1000 m n.p.m.

w widokq D_ane silnika w_ybraé typ silnika: Tréjfazowe Uy =400 V Temperatura Obudowa typu RO:

AsynM: S'1In'1k asynchrqmczny . . Asynhd - Sealar 01A8-4 2,8 1,8 2,2 18 [0,55| 1,7 | 0,55 - 12 | 0,37 - powietrza w otoczeniu |-10 ... +50°C. Zakaz stosowania w warunkach oszronienia.
PMSM: Silnik synchroniczny z magnesami trwatymi 02A6-4 | 35 2,6 32 | 26 |075] 25 [075]| - | 18 | 055 - Obudowy typu R1...R4:

SynRM: Synchroniczny silnik reluktancyjny. 0.75kW — 1.904 03A3-4 ) 33 a7 33 | 11 | 31 | 11 z 26 | 075 | - -10 ... +60°C. Zakaz stosowania w warunkach oszronienia.

3. Wybrac tryb sterowania silnikiem: 04A0-4 6,1 4,0 5,9 4,0 | 15 3,8 1,5 - 33 11 N Nastegpuje obnizenie wartc')é.ci znamionowej prqc.iu wyjécio’wego
Wektorowe: Warto$¢ zadana predkosci. Ten tryb jest A00.0Y — &0.0H:z 05A6-4 85 56 72 56 | 22 | 53 | 22 N 20 | 15 N przy temperaturach powyzej o +50°C w nastepujacy sposob:
odpowiedni dla wigkszo$ci zastosowan. 07A2-4 10,1 72 10,1 72 | 30 [ 68 | 3,0 - 56 | 22 - + Typy OS?A'Z’ O?’B;AA ! I(()SO;‘; ?;;% T(a kazdoy dodatkowy 1°C
Skalarne: Wartos¢ zadana czestotliwosci. Nie nalezy uzy- | 1460rpm  50.0Nm 09Ad4 | 129 04 30 | 94 | 40 | 89 | 40 | - 72 130 - _ _ - Pozostate typy: 1% 2a kazdy dodatkowy 1°C. _
wac tego tryl?u w przypadku silnikéw sy_nch_ror’\icznych C 1oA6-4 16,5 126 69 | 126 | 55 | 120 | 55 - 594 | 40 - Wilgotnos¢ wzgledna (5 s 9521/0. Zaklaz sto_slowamaf w wa:ugkach kgnden’sa_cp. N!ak§y— .
z magnesami trwatymi. Tego trybu nalezy uzy¢, gdy: Uy W@ os T7A0A >34 70 557 701 75 T2 75 - 6] 53 - malna dozwolona wilgotnos¢ wzglgdna w obecnosci gazéw zracyc
° . il L - . . DDD ' ) > ) » 3 » -y " WynOS'l 60%.

Ilczba_ silnikow moze u_Iec zmianie, N 25A0-4 31,8 25,0 30,6 | 250 | 11,0 | 23,8 | 11,0 N 170 | 7.5 - - i - .
* znamionowy prad silnika ]est_ mniejszy niz 20% a0 HDZ, 03354 20,9 320 750 [ 320 | 150 | 305 [ 150 - 250 | 1.0 - Pozromy . Obecnos¢ pytu przewodzacego jest niedopuszczalna.
znamionowego pradu przemiennika. kW, C 032A4 | 40,7 | 320 | 450 | 320150305150 | - |250] 11,0 | - zanmeczyszezenta -

4. Ustawié znamionowe wartoéci silnika. 038A4 | 29.0 38.0 =76 1380185 1360185 | - 320 B0 = Wstrzas lub upadek Niedozwolone.

5. Uruchomié silnik i sprawdzi¢ kierunek obrotéw. Jesli @ 045A-4 557 250 684 | 450 | 220 | 428 | 22.0 C 380 | 185 B . .
kierunek jest nieprawidtowy, mozna: - - - - - - ) - : Wymiary i waga
e R e 2 lub 050A-4 | 557 50,0 | 81,0 | 50,0 | 22,0 [ 48,0 220 | - | 450|220 -

) Zm:::;i ll:;l:'vwe'n']e olejnosc fazlu L& 5.0s 503 Trdjfazowe Uy =480 V w D1
jnosé faz w kablu silnika. 01A8-4 22 16 22 N n 16 N 075 | 11 N 05 @5[.21]

Uwaga: W wektorowym trybie sterowania przemiennik hlax hlax oonea |27 51 33 - - 51 - 10 1 16 — o075 |

po pierwszym uruchomieniu wykonuje automatyczny 1 EDDrp3.4DA 03A3A 3’9 3‘0 4’7 - - 3’0 - 1’5 2’1 - 1’0 A

nieruchomy rozruch identyfikacyjny. Min 0IA04 4’5 3’4 5’9 - - 3'4 - 2'0 3'0 - 1’5 I

6. W widoku Sterowanie silnikiem ustawic tryb startu Orpm 0562 66 28 75 . T8 - T30 35 T30
1zatrzymania. ) . . ~ 07A2-4 | 62 60 | 101 | - T 60| - |30 48| - |30 ~

7. Ustawic czasy przyspieszania i zwalniania. @ 09AZ4 98 76 3.0 - N 76 N 50 | 60 N 30 s (a2

8. Ustawi¢ maksymalna i minimalna predko$é. 1< in 11y 1264 | 139 11,0 16,9 . T o] - 75 | 7.6 T 50 % T

9. W widoku Makra sterowania wybra¢ odpowiednie makro. 1P 10 17A0-4 18,8 14,0 227 z B 14,0 - 10,0 | 11,0 - 75
Instrukcje konfigurowania potaczenia z magistrala komuni- v 24 1Y - 25A0-4 | 26,6 21,0 30,6 C C 21,0 - 15,0 | 14,0 N 10,0
kacyjna zawarto w rozdziale Komunikacja po magistrali. Wodh 033A-4 | 339 27,0 25,0 N N 27,0 ~ [20,0] 21,0 - 150 I

10. Dostosowac parametry przemiennika do aplikacji. FID E}TUUS 032A-4 337 27,0 45,0 - - 27,0 - 20,0 [ 21,0 - 15,0 1
Mozna réwniez skorzystaé z pomocniczego panelu 038A-4 41,3 34,0 57,6 N N 34,0 N 25,0 | 27,0 N 20,0
sterowania (ACS-AP-...) lub narzedzia komputerowego 045A-4 | 46,9 20,0 68,4 - C 40,0 N 30,0 | 34,0 N 25,0 M1 [ S
Drive Composer. - N N N -

P 050A-4 46,9 42,0 81,0 42,0 30,0 | 40,0 30,0 Roz- Wymiary Waga
OSTRZEZENIE! Jesli zostang aktywowane funkcje automatycznego reseto- h Z;abdezeé?lﬂi‘i/\éﬁfn:?z;%ga 2(3K(:4\)/ 1400V przy silniku o mocy Py (kW) oraz dla napigcia oml;:t H1 H2 H3 w D1 M1 M2 g
5 2 5 5 Ld . mm | cale| mm |cale| mm |cale| mm | cale | mm |cale | mm | cale| mm | cale | kg | funty
wania btedéw lub automatycznego restartowania programu sterujacego Imax Maksymalny prad wyjéciowy. Dostepny przez 2 sekundly co 10 minut przy dowy

przemiennikiem, koniecznie nalezy sie upewnic, ze nie wystepujg zadne nie-
bezpieczne sytuacje. Funkcje te powodujg automatyczne zresetowanie prze-
miennika czestotliwosci i kontynuowanie dziatania po btedzie lub przerwie
w zasilaniu. W przypadku aktywowania tych funkcji instalacja musi by¢
wyraznie oznaczona zgodnie ze standardami IEC/EN 61800-5-1, ust. 6.5.3,
na przyktad ,TO URZADZENIE URUCHAMIA SIE AUTOMATYCZNIE”.

Komunikacja po magistrali

Komunikacja po magistrali z modutem we/wy BMIO-01

1. Wybrac opcje Modbus RTU w widoku Makra sterujace Przemiennik automatycznie
zmienia niektére wartosci parametrow.

2. Skonfigurowaé komunikacje po magistrali, korzystajac z listy parametréw.
Minimalny zestaw parametréw dla konfiguracji Modbus RTU:

czestotliwosci wyjsciowej mniejszej niz 9 Hz.

N Znamionowa wartos$¢ pradu wyjsciowego. Maksymalna ciggta wartos$é skuteczna
pradu wyjsciowego (bez przecigzenia).

I,y Ciagta wartos¢ skuteczna pradu wyjsciowego. Dopuszczalne jest 10% przecigzenie
trwajace 1 minute i wystepujace co 10 minut.

lyg  Ciagta wartosc skuteczna pradu wyjsciowego. Dopuszczalne jest 50% przecigzenie
trwajace 1 minute i wystepujace co 10 minut.

Py Typowa moc silnika przy normalnej pracy (bez przecigzenia)

Py Typowa moc silnika przy pracy z lekkim przecigzeniem (10% przecigzenia)

Pyg  Typowa moc silnika przy pracy z duzym przecigzeniem (50% przecigzenia)
Wartos¢ mocy w kilowatach podaje sie w przypadku wiekszosci 4-biegunowych
silnikéw IEC. Warto$¢ mocy w koniach mechanicznych podaje sie w przypadku
wiekszoéci 4-biegunowych silnikéw NEMA.

Bezpieczniki i typowe rozmiary kabli zasilajacych

RO |205|8,1|223(88|170|6,7| 70 | 28 |176|6,9| 50 [2,0|191| 75|14 | 3,1

R1 205(8,1|1223|88|170|6,7| 70 | 28 |176|6,9| 50 |2,0|191| 75 (14| 3,1

R2 1205|8,1|223|88|170 |67 | 95 | 37 |176 (69| 75 [3,0[191|75[2,0] 4,4

R3 |205|81] 22388170 | 67| 169 | 6,7 | 176 | 6,9|148 |58 191| 75 | 33| 7.3

R4 205(8,1|240|9,5(170 | 6,7|260(10,2| 181 | 7,1 [234|9,2|191| 75|53 | 11,7

Nr Nazwa Wartosé ACS380 Bezpieczniki Rozmiary Roz-
2001 |Komendy Zewl Wbudowana magistrala komunikacyjna -04xx- 96 oR Bezpiecznik przewodéw (Cu) :‘b':':
22.11 Wart. zadana predkosci Zew1 (wektor) EFB — wartos$¢ zadana 1 ULklasy TV?2 dowy
28.11 Wart. zadana czestot. Zewl1 (skalarna) EFB — warto$¢ zadana 1 3)4)
3111 Wybor resetu btedu DIl Typ ABB Typ Typ mm? AWG
58.01 |Wiaczenie protokotu Modbus RTU Bussmann Bussmann/
58.03  |Adres wezta 1 (wartos¢ domysina) Edison
58.04 |Szybkos¢ transmisji 19,2 kb/s (domysinie). Jednofazowe Uy =230 V
58.05 Parzystosc 8 EVEN 1 (domysinie) 02A4-1 OFAFO00H10 170M2695 JIN/TIN1O 3x1,5+15 14 RO
03A7-1 OFAFO00H10 170M2695 JIN/TIN1O 3x1,5+15 14 RO
Komunikacja po magistrali z modutem adaptera magistrali 04A8-1 | OFAFO0OH16 170M2696 JIN/TIN20 | 3x15+15 | 14 RL
Przemiennik automatycznie identyfikuje podtaczony adapter i wybiera wtasciwe makro 06A9-1 | OFAFOOOH20 170M2697 JIN/TIN20 | 3x15+15 | 14 RL
sterowania magistralg komunikacyjna. Jesli zajdzie taka potrzeba, nalezy skonfiguro- 07A8-1 OFAFO00H25 170M2698 JIN/TIN25 3x1,5+1,5 14 R1
wac ustawienia specyficzne dla adaptera. Wiecej informacji zawiera odpowiednia 09A8-1 OFAFOO0H32 170M2698 JIN/TIN25 3x2,5+2,5 14 R2
dokumentacja adaptera magistrali komunikacyjnej. 12A2-1 OFAFOO0H35 170M2698 JIN/TIN35 3x2,5+2,5 14 R2
. P Tréjfazowe Uy =230 V
OStrzezenla 1 b'qdy 02A]4-2 ONFAF000H6 170M2694 J1S/T1S6 3x1,5+15 14 R1
Ostrze- | Blad |Opis 03A7-2 | OFAFOOOHIO | 170M2695 735/TI510 | 3x15+15 | 14 RL
Zenie 04A8-2 OFAFO00H10 170M2695 J3S/T1S10 3x1,5+1,5 14 R1
A2A1 2281 |Ostrzezenie: Kalibracja pradu zostanie przeprowadzona podczas 06A9-2 OFAFO00H16 170M2696 13s/T3S15 3x1,5+15 14 RL
nastepnego uruchomienia. 07A8-2 OFAFO00H16 170M2696 J3S/TIS15 3x1,5+15 14 RL
Btad: Bfagd pomiaru fazy pradu wyjsciowego. 09A8-2 OFAFO00H16 170M2696 J1S/TIS15 3x2,5+2,5 14 R1
A2B1 2310 |Przetezenie: Prad wyjs$ciowy przekracza wewnetrzny limit. Przyczyna moze 12A2-2 OFAFO00H25 170M2697 115/T1S20 3x2,5+2,5 14 R2
by¢ btad uziemienia lub utrata fazy. 17A5-2 OFAFO00H32 170M2698 11S/T1S30 3x6 +6 10 R3
A2B3 2330 |Zwarcie doziemne: Zwykle zwarcie doziemne w silniku lub kablu silnika jest 25A0-2 OFAFO00H50 170M2699 JIS/T1S40 3x6 +6 10 R3
powodowane przez asymetrig obcigzenia. 033A-2 OFAFO00H63 170M2700 J3S/TIS50 3x10 + 10 8 R3
A2B4 2340 | Zwarcie: Zwarcie w silniku lub kablu silnika. 032A-2 OFAFOOOH63 170M2700 J3S/TIS50 3x10 + 10 8 R4
- 3130 |Utrata fazy wejéciowej: Wystepuje oscylacja napiecia posredniego 048A-2 OFAFO00H100 170M2702 J3S/T1S70 3x25 + 16 4 R4
obwodu DC. 055A-2 OFAFOO0H100 170M2702 J1S/TIS70 3x25 + 16 4 R4
- 3181 | Potaczenie krzyzowe: Nieprawidtowe podtaczenie kabli zasilania i silnika. Tréjfazowe Uy =400V lub 480 V
A3A1 3210 |Przepiecie tacza DC: Zbyt wysokie napiecie w posrednim obwodzie DC. 01A8-4 OFAFO00H4 170M2694 J3S/TIS3 3x1,5+15 14 RO
A3A2 3220 |Niedostateczne napiecie facza DC: Zbyt niskie napiecie w posrednim 02A6-4 OFAFO00H6 170M2694 J1S/T1S6 3x1,5+1,5 14 R1
obwodzie DC. 03A3-4 OFAFOOOH6 170M2694 J1S/T1S6 3x1,5+15 14 R1
- 3381 |Utrata fazy wyjsciowej: Do silnika nie sg podfaczone wszystkie trzy fazy. 04A0-4 OFAFO00H10 170M2695 J1S/T1S6 3x1,5+1,5 14 R1
A5A0 | 5091 |Bezpieczne wytaczanie momentu: Funkcja Bezpieczne wytaczanie 05A6-4 OFAFO00H10 170M2695 J3S/TIS10 3x1,5+1,5 14 R1
momentu (STO) jest aktywna. 07A2-4 OFAFOOOH16 170M2696 J3S/T3S10 3x1,5+1,5 14 R1
- 6681 | Utrata komunikacji EFB: Utrata komunikacji po wbudowanej magistrali 09A4-4 OFAFOOO0H16 170M2696 J1S/TIS15 3x2,5+2,5 14 R1
komunikacyjnej. 12A6-4 OFAFO00H25 170M2697 11S/T1520 3x2,5+2,5 14 R2
- 7510 |Utrata komunikacji FBA A: Utrata komunikacji miedzy przemiennikiem 17A0-4 OFAFOOOH32 170M2698 J1S/T3525 3x6 + 6 10 R3
i adapterem magistrali komunikacyjnej. 25A0-4 | OFAFOOOH50 170M2699 115/T3535 3%6+6 10 R3
AFF6 - Bieg identyfikacyjny: Podczas nastepnego uruchomienia nastapi bieg 033A-4 OFAFOOOH63 170M2700 33S/T1S45 3x10 + 10 8 R3
identyfikacyjny silnika. 032A-4 | OFAFO00H63 | 170M2700 115/T3545 3x10 + 10 B R4
- FA81 Bezpieczng wytaczanie momentu 1: Obwéd 1 bezpiecznego wytaczania 038A-4 OFAFO00HS0 170M2701 335/T1560 3x16 + 16 6 R%
momentu jest uszkodzony. 045A-4 | OFAFOO0HI00 | 170M2702 335/T1560 | 3x25+16 z R4
- FA82 | Bezpieczne wytgczanie momentu 2: Obwdd 2 bezpiecznego wytaczania 050A4 OFAFO00H100 170M2702 335/73560 3%25 + 16 2 R4

momentu jest uszkodzony.

Wartosci znamionowe

ACS380 Wejsciowe Wyjsciowe wartosci znamionowe
-04xx- WaerOéCi Prad Praca Praca z lekkim Praca z duzym
znamionowe maksy-| normalna przecigzeniem przecigzeniem
Bez Z dta- | malny
dtawika | wikiem
h h Jmax N | Py | ha Py [l d
A A A A [kw | A JkwW][KM| A [ kw [ KM
Jednofazowe Uy =230 V
02A4-1 55 42 32 24 |037] 23 037 05 | 1,8 | 0,25 | 0,33
03A7-1 74 6,4 4,3 37 [055| 35 [055|075| 24 |037]| 05
04A8-1 91 83 6,7 48 | 075 | 46 | 075 | 1,0 | 37 | 0,55 | 0,75

06A9-1 12,6 11,9 8,6 6,9 1,1 6,6 11 15 48 | 0,75 | 1,0

1) Aby zachowac¢ zgodnos¢ ze standardem IEC/EN /UL 61800-5-1, nalezy zastosowac zalecane
bezpieczniki do ochrony obwodu odgatezionego.

2) Ten przemiennik jest dostosowany do pracy w sieci, ktéra dostarcza nie wigcej niz

100000 amperdw pradu symetrycznego (rms) przy napieciu o wartosci maksymalnej 480 V
(przemienniki na prad 480 V) lub 240 V (przemienniki na prad 240 V), jesli zostanie zabezpie-
czony bezpiecznikami wymienionymi w tej tabeli.

3) Do zabezpieczania obwodu odgatezionego przemiennikéw 3-fazowych zamiast bezpieczni-
kéw klasy T mozna uzywac bezpiecznikdw klasy J lub CF o takich samych wartosciach napiecia
i pradu znamionowego.

4) Informacje o dodatkowych wytfacznikach i bezpiecznikach UL, ktérych mozna uzywac do
zabezpieczenia obwodu odgatezionego zawiera dokument Alternate Fuses, MMPs and Circuit
Breakers for ABB Drives (3AXD50000645015 [j. ang.])

Charakterystyka zaciskéw kabli zasilania

07A8-1 | 14,9 135 24 | 78 | 15 | 74 | 15 | 20 | 69 | 1,1 | 15

09A8-1 21,0 17,0 14,0 9,8 2,2 9,3 2,2 3,0 7,8 1,5 2,0

12A2-1 | 256 211 176 | 122 | 30 | 116 | 30 | 30 | 98 | 22 | 3,0

Tréjfazowe Uy =230V

Oznaczenia
Odpowiednie oznaczenia znajduja sie na tabliczce znamionowej produktu.

CED-DHEED 7

CE UL RCM EAC UKCA KC

WEEE TUV Nord

Bezpieczne wytaczanie momentu (STO)

Ten przemiennik czestotliwosci jest wyposazony w funkcje bezpiecznego wytaczania
momentu (STO) zgodng ze standardami IEC/EN 61800-5-2. Ta funkcja moze by¢ uzyta
na przyktad jako ostatnie urzadzenie uruchamiajgce obwody zabezpieczajgce (jak
obwdd zatrzymania awaryjnego), ktére zatrzymujg przemiennik czestotliwosci

w przypadku niebezpieczeristwa.

Po aktywowaniu funkcja STO wytacza napiecie sterowania pétprzewodnikami mocy

w obszarze wyjsciowym przemiennika czestotliwosci. Przemiennik czestotliwosci nie
wygeneruje wtedy momentu wymaganego do obrdcenia silnika. Program sterujacy
generuje wskazanie zdefiniowane w parametrze 31.22. Jesli w chwili wigczenia funkcji
bezpiecznego wytgczania momentu silnik dziata, zwalnia wybiegiem do zatrzymania.
Zamkniecie przetacznika aktywacyjnego powoduje zdezaktywowanie funkcji STO.
Przed ponownym uruchomieniem nalezy zresetowac wszystkie wygenerowane btedy.
Funkcja STO ma architekture redundantna, to znaczy, ze oba kanaty musza by¢ uzywane
w implementacji funkcji bezpieczeristwa. Podane dane dotyczace bezpieczeristwa sg obli-
czane dla uzytku redundantnego i nie sg poprawne, jesli nie sa uzywane oba kanaty.

OSTRZEZENIE! Funkcja STO nie powoduje odtgczenia napiecia od gtéwnego
i dodatkowego obwodu przemiennika czestotliwosci.

Uwagi:
* Jesli zatrzymanie wybiegiem jest niedopuszczalne, przed aktywowaniem funkcji STO
nalezy zatrzymac przemiennik czestotliwosci i napedzane urzadzenie za pomoca

odpowiedniego trybu zatrzymywania.
®  Funkcja STO przestania wszystkie inne funkcje przemiennika czestotliwosci.

Okablowanie

Styki zabezpieczenia musza sie otwierad i zamykaé w odstepie 200 ms od siebie.
Do potaczenia zalecane jest uzycie podwdjnie ekranowanych skretek dwuzytowych. Mak-
symalna dtugos¢ kabla miedzy przetacznikiem i jednostka sterujaca przemiennikiem cze-
stotliwosci to 300 m. Ekran kabla nalezy uziemic¢ wytacznie w jednostce sterujace;j.

Sprawdzanie

Aby zapewnié bezpieczne dziatanie funkcji bezpieczeristwa, nalezy przeprowadzi¢ test
sprawdzajacy. Test musi zosta¢ wykonany przez kompetentng osobe dysponujaca
odpowiednim doswiadczeniem i wiedzg w zakresie sposobu dziatania funkcji bezpie-
czenstwa. Test i raport musi zosta¢ udokumentowany i podpisany przez te osobe.
Instrukcje sprawdzania funkcji STO mozna znalezé w podreczniku uzytkownika prze-
miennika czestotliwosci.

Dane techniczne
* Minimalne napiecie na wejéciach IN11IN2, ktére ma by¢ interpretowane jako warto$¢
»17:13V DC
Czas reakcji STO (najkrétsza wykrywalna przerwa): 1 ms
Czas odpowiedzi STO: 2 ms (typowo), 5 ms (maksymalnie)
Czas wykrycia btedu: Kanaty w réznych stanach przez dtuzej niz200 ms
Czas reakcji na btad: Czas wykrycia btedu + 10 ms
Opdznienie wskazania btedu STO (parametr 31.22): < 500 ms
Opédznienie wskazania ostrzezenia STO (parametr 31.22): <1000 ms
Poziom nienaruszalnosci bezpieczeristwa (EN 62061): SIL 3
Poziom wydajnosci (EN I1SO 13849-1): PL e
Funkcja STO przemiennika czestotliwosci jest komponentem bezpieczeristwa typu A
wedtug definicji normy IEC 61508-2.
Petne dane dotyczace bezpieczeristwa, doktadne wskazniki btedéw i tryby btedédw
funkcji STO znajduja sie w podreczniku uzytkownika przemiennika czestotliwosci.

Deklaracja zgodnosci

Declaration of Conformity
Supptyof

02A4-2 | 3,5 2,4 32 | 24 |037] 23 |037] 05 ] 1,8 | 0,25 | 0,33
03A7-2 | 48 37 43 | 37 |055] 32 | 055|075 | 24 | 037 ] 05
04A8-2 | 58 4,8 67 | 48 | 075 | 46 | 075 | 1,0 | 37 | 055 | 0,75
06A92 | 84 6,9 86 | 69 | 11 | 66 | 1,1 | 15 | 48 | 075 | 1,0
07A8-2 | 9,4 7,8 124 | 78 | 15 | 75 | 15 | 20 | 69 | 1,1 | 15
09A82 | 128 9,8 140 | 98 | 22 | 93 | 22 | 20 | 7.8 | 15 | 20

12A2-2 | 16,0 12,2 176 | 122 | 30 | 116 | 30 | 30 | 98 | 22 | 3,0

Powigzane dokumenty

ACS380 — lista
podrecznikéw

Declaration of
China RoHS I
Conformity

ACS380 — filmy Informacje z zakresu
wideo dostepne ekoprojektu
online (UE 2019/1781)
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Roz- L1,L2,13,T1/U, T2/V, T3/W, R-, R+/UDC+, UDC- PE
miar Minimalny Maksymaliny Moment Maksymalny Moment
obu- rozmiar prze- | rozmiar prze- dokrecenia rozmiar prze- | dokrecenia
dowy wodu (jedno- i | wodu (jedno-i wodu (jedno-i

wielodruto- wielodruto- wielodruto-

wego) wego) wego)

mm? [AWG|[ mm® [AWG| Nm Ibfin | mm? [AWG [ N-m [Ibfin
RO 0,5/05| 18 | 4725 | 10 [0,5...0,6 5 6/4 10 1,2 11
R1 0,5/0,5| 18 4/2,5 10 0,5...0,6 5 6/4 10 1,2 11
R2 0,5/0,5| 18 4/2,5 10 0,5...0,6 5 6/4 10 1,2 11
R3 0,5/0,5| 18 10/6 6 12...1,5 | 11...13 6/4 10 1,2 11
R4 0,5/0,5| 18 | 25/16 2 [25..37]22.32]| 25/16 4 2,9 26
Uwagi:
.

Prad przy maksymalnym obcigzeniu moze przekracza¢ dopuszczalny prad przewo-
déw o podanym minimalnym rozmiarze.

* Do zaciskéw nie mozna podtaczy¢ przewodu o jeden rozmiar wiekszego niz podany
maksymalny rozmiar przewodu.

* Maksymalna liczba przewoddw, ktére mozna podtaczy¢ do jednego zacisku, to 1.

Wymagane wolne miejsce

Rozmiar Powyzej Ponizej Z boku?
obudowy mm | cale mm | cale mm | cale
RO...R4 75| 3 75 3 0 | 0

1) W przypadku montazu bocznego nalezy zostawi¢ okoto 20 mm wolnego miejsca z prawej
strony przemiennika.



https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=9AAK10103A6193&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=Launch
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=9AAK10103A6193&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=Launch
https://www.youtube.com/playlist?list=PLL7dUsU7kD1qnKggydyiT-OrAnhKDK067
https://www.youtube.com/playlist?list=PLL7dUsU7kD1qnKggydyiT-OrAnhKDK067
http://ecodesign.drivesmotors.abb.com/
http://ecodesign.drivesmotors.abb.com/
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD10001497204&LanguageCode=en&DocumentPartId=&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD10001497204&LanguageCode=en&DocumentPartId=&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50000645015&LanguageCode=en&DocumentPartId=&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50000645015&LanguageCode=en&DocumentPartId=&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50000043109&LanguageCode=pl&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50000043109&LanguageCode=pl&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
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