Przewodnik po interfejsie
uzytkownika
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Panel sterowania

1.

Kontrolka 6. Wstecz / Opcje
stanu 7. Stop

Lokalne / 8. Edycja
zdalne wartosci /
Ikony stanu Poruszanie
Wartosé sie w menu
zadania 9. OK/Wybierz/
Wartogé Zapisz / Menu
aktualna 10. Start

Kontrolka stanu

zielone ciggte swiatto: OK
zielone migajgce swiatto: Ostrzezenie
czerwone ciggte Swiatto: Btad

czerwone migajace Swiatto: Btad
(wytacz zasilanie, aby zresetowac)

2= Opcje
1. Miejsce sterowania
2. Aktywny btad I
3. Aktywne @locem & D (D
ostrzezenia @8 1500rpm (5)
4. Do przodu / o n
Do ty}u @(.:..: i
5. Wart. zadana
4= Dane silnika
1. Typ silnika 8. Prad
-AsynM Znamionowy
<PMSM 9. Czestotliwosc
-SvnRM znamionowa
2 l\/T 10.Moment
' zn%cmionowa Znamionowy
L 11.Znamionowy
3. Napiecie cos fi
znamionowe
4. Predkos¢
zZnamionowa I
5. Kolejnosé faz (D Aswild Sca'ar
Zmiana kierunku
bez ponownego @07skw 1904 (8)
podtgczania kabli
R (® w00V 50.0H: (@
6. W bért ‘ (@N460ram  §0.0Nm A0)
jednoste C
7.Typ  ®uvw 5@
stérowania @50 Hz,
Skalarny lub kW °C
wektorowy
£} = Parametry
Bezposredni dostep do wszystkich funkcji
(zaawansowane)
1. Cata lista
2. Resetuj do @ == AE (®
ustawien
fabrycznych (©) ih
3. Tylko
zmodyfikowane

Sterowanie silnikiem

1. Tryb startu 6. Czas
zwalniania
el Staly czas 7. Maksymalny
M Automatyczny g?qpéj szczalny
2. Czas przy-
spieszania
3. Maksymalna
dopuszczalna )
predkosé @ L& & ®
4. Minimalna @le 50s b 50s (6)
dopuszczalna M M
predkosé @TEDDér'):am 34%2 @
5. Tryb DM'”
zatrzymania rem
k. Wybieg
kRampa
k Trzymanie DC
J_r? Diagnostyka
1. Aktywny btad
2. Aktywne -
ostrzezenia D@1 @ 3
3. Historia bledow @ay2000 '8 @
4. Stan
potaczenia

i \\ydajno$¢ energetyczna

1.

@

Zaoszczedzo- 5. Zaoszczedzo-

na energia ne pienigdze
(w kWh) x 1000
Zaoszczedzo- Saved$  Savedd J
?a I?AWL%ia @hiE. own 12907
w @Savedfv Saved® e
Koszt KWh aoin 1o
Zaoszczedzo- ® 0.20

ne pienigdze



|/02% Makra sterowania

Zawarto$¢ menu zalezy od zainstalowanego
modutu rozszerzen.

Sterowanie we/wy: D1 1o

1. Makro sterowania
we/wy

Sterowanie przez magistrale
komunikacyjna:

1. Protokat (DithernetiP  OHCP
’ 9210, Subnet

2. Ustawienia @zl Subn
adresu

Makra sterowania we/wy

1422 Standard (2-przewodowe)
All: Warto$¢ zadana

DI1:  Start/ Stop

DI2: Do przodu / Do tytu

DI3:  Wybor statej predkosci 1

Dl4:  Wybdr statej predkosci 2

DIO1: Wybér pary ramp

DIO2: Gotowo$¢ do pracy

19 25 ABB ograniczone, 2-przewodowe
Zintegrowany panel: Dokument

DI1:  Start/ Stop

DI2:  Wybor statej predkosci 1

Petny podrecznik jest dostepny
na stronie:

3AXD50000043107 wer. B PL

I~ 1+ Alternatywne

Al1:  Warto$¢ zadana

DI1:  Start do przodu

DI2:  Start do tytu (jesli DI1 = DI2, Stop)
DI3:  Wybdr statej predkosci 1

Dl4:  Wybér statej predkosci 2

DIO1: Wybdér pary ramp

DIO2: Gotowos¢ do pracy

41 Potencjometr silnika

DI1:  Start/ Stop

DI2: Do przodu / Do tytu

DI3:  Wzrost warto$ci zadanej
Dl4:  Obnizenie warto$ci zadanej
DIO1: Wybdr statej predkosci 1
DIO2: Gotowosc¢ do pracy

PD PID
All:  Nastawa
Al2:  Sprzezenie zwrotne
DI1:  Start/ Stop
DI2:  Stata nastawa 1:
DI3:  Stata nastawa 2:
Dl4:  Predkos¢ stata 1
DIO1: Wybor pary ramp
DIO2: Gotowos$¢ do pracy

Makra sterowania magqistrala

komunikacyjng

Canpen CANopen
EtherCAT EtherCAT
Profibus PROFIBUS
Profinetl0 Profinet
Ethernetl?  Ethernet/IP
Vodos  Modbus TCP
Modbes Modbus RTU
Start / Stop / warto$¢ zadana z magistrali
komunikacyjnej

DI1: Resetowanie btedu
DI2:  Nie skonfigurowano

Ostrzezenia/Btedy
Ostrze- Btgd Opis

zenie
& A2A1

@ 2281 Ostrzezenie: Kalibracja

pradu zostanie przeprowa-

dzona podczas nastepnego

uruchomienia.

Btad: Btad pomiaru fazy

pradu wyjsciowego

& A2B1 @ 2310 Przetezenie. Prad wyjsciowy
przekracza wewnetrzny limit.
Przyczyng moze by¢ btad
doziemienia lub utrata fazy.

& A2B3 @ 2330 Zwarcie doziemne. Zwykle
zwarcie doziemne w silniku
lub kablu silnika jest powo-
dowane przez asymetrie
obcigzenia

& A2B4 @ 2340 Zwarcie. W silniku lub jego

kablu wystepuje zwarcie.

@ 3130 Utrata fazy wejsciowej. Wy-
stepuje oscylacja napiecia
posredniego obwodu DC.
Potaczenie krzyzowe.
Nieprawidtowe podtgczenie
kabli zasilania i silnika.
& A3A1 @ 3210 Przepigcie obwodu DC.
W posrednim obwodzie DC
wystepuje przepigcie.
® 3220 Niewystarczajgce napigcie
obwodu DC. W posrednim
obwodzie DC jest za mate
napiecie.
Utrata fazy wyjsciowej. Do
silnika nie sg podtaczone
wszystkie trzy fazy.
Bezpieczne wytgczanie
momentu (STO). Funkcja
Bezpieczne wytgczanie mo-
mentu (STO) jest wigczona.
Bieg identyfikacyjny. Bieg
identyfikacyjny silnika zo-
stanie przeprowadzony przy
nastepnym uruchomieniu.
© FA81 Bezpieczne wytgczanie mo-
mentu 1. Obwaéd 1 funkciji
Bezpiecznego wytaczenia
momentu jest uszkodzony
@ FA82 Bezpieczne wytgczanie mo-
mentu 2. Obwaéd 1 funkciji
Bezpiecznego wytaczenia
momentu jest uszkodzony

© 3181

& A3A2

@ 3381

& A5A0 @ 5091

& AFF6



