ABB Machinery Drives

Kurzanleitung

r die Installation und
Inbetriebnahme

3. Messen des Isolationswiderstands
Frequenzumrichter: Am Frequenzumrichter keine Spannungsfestigkeits- oder Isolationswi-
derstandsprifunen durchfiihren, da dies zu Schaden fiihren kann.

Netzkabel: Priifen Sie die Isolation der Netzkabel vor dem Anschluss an den Frequenzumrichter.
Befolgen Sie die ortlichen Vorschriften.

Mot
1.

or und Motorkabel:

Prifen Sie, dass das Motorkabel an den Motor ange-
schlossen und von den Ausgangsklemmen T1/U, T2/V

und T3/W des Frequenzumrichters getrennt ist. °hm

6. Die Steuerkabel anschlieRen

Vorgehensweise bei Anschlussarbeiten

Entfernen Sie alle vorhandenen Abdeckungen im Schaltschrank, falls erforderlich, um
Zugang zu den Kabeleingéngen und Kabelkanal im Schaltschrank zu erhalten.
Schlieen Sie die Steuerkabel am Schaltschrank an. Falls ein geschirmtes Kabel
verwendet wird, stellen Sie, wenn mdglich, eine 360-Grad-Erdung der Kabelschirme
am Schrankeingang her.

Wenn die AuRenseite des Kabelschirms nicht leitféhig ist, die Schirminnenseite nach

2. Prufen Sie mit einer Spannung von 1000 V DC den aulen drehen und die Stelle mit Kupferfolie umwickeln, wie in der nachfolgenden
] Isolationswiderstand zwischen jedem Phasenleiter S Abbildung dargestellt, damit die Kabelschirmung durchgéngig erhalten bleibt. Nicht
P iy und der Schutzerde (PE). den Erdungsleiter (falls vorhanden) durchtrennen.
/////,,,/,’/’;//, Der Isolationswiderstand eines ABB-Motors muss mehr als 100 MOhm betragen Abisoli PP, x - P
s A s o N . N N . . isoliertes Kabel Leitfahige Innenflache des Abisolierter Teil mit
(s (bei 25 °C bzw. 77 °F). Die Isolationswiderstéande anderer Motoren entnehmen Sie Schirms nach auRen geklappt Kupferfolie umwickelt
S tiw bitte der jeweiligen Dokumentation des Herstellers.
1 Hinweis: Feuchtigkeit im Motorgehause reduziert den Isolationswiderstand. Bei

Feuchtigkeit den Motor trocknen und dann erneut messen.

4. Auswahl der Kabel

Netzkabel: Die beste EMV bietet ein symmetrisch geschirmtes Kabel und zwei Erdungsleiter.
Motorkabel: Verwenden Sie ein symmetrisch geschirmtes Kabel.

Steuerkabel: Verwenden Sie ein doppelt geschirmtes verdrilltes Adernpaar fiir Analogsignale.
Verwenden Sie ein einfach geschirmtes Kabel fiir Digital-, Relais- und E/A-Signale. Verwenden
Sie separate Kabel fiir Analog- und Relais-Signale

Bedienpanelkabel: Verwenden Sie ein ungeschirmtes oder geschirmtes verdrilltes Adern-
paar CAT 5e fiir den Anschluss des Bedienpanels am Frequenzumrichter. Verwenden Sie
ein USB-Kabel Typ A (PC) - Typ B (Bedienpanel) fiir den Anschluss des PC-Tools Drive
Compose am Frequenzumrichter Gber den USB-Port des Bedienpanels.

Kupferfolie
Kabelschirm

Ve

Geschirmtes,
verdrilltes Adernpaar

Erdleiter

T

3. SchlieBen Sie die Kabel an der Regelungseinheit des Frequenzumrichters (oder an
einem anderen Anschlusspunkt) an und nutzen Sie immer die vorhandenen Kabelfiih-
rungen dort, wo dieses mdglich ist.

4.  Wenn Sie das Kabel am Frequenzumrichter anschlieRen, entfernen Sie die Kabelman-
telung an einer der Schellen am Anschlussblech. Verschrauben Sie Kabelschelle tiber
dem blanken Kabelschirm.

5. Anschluss der Leistungskabel :  Kal o
5. Schneiden Sie die Kabel auf die richtige Lange zu.

Anschlussplan 6. Entfernen Sie die Isolierung von den Anschlussenden der Kabel und Leiter. Beim
Anschluss an die E/A des Frequenzumrichters die Schirmung und Mantelung der Kabel
entfernen und lose Leiter mit Schrumpfschlauch zusammenhalten oder mit Isolierband
umwickeln. Falls an der Anschlussstelle kein Anschlussblech ist, verdrillen Sie die
3uReren Kabelschirme zu einem Biindel, versehen Sie diesen mit einem Kabelschuh
und schlieRen Sie ihn an den nachstgelegenen geeigneten Erdungspunkt an.
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Power and productivity “ I. l. r | . Im
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Sicherheitsvorschriften r ;EJ g |
Lesen Sie die vollstandigen Sicherheitsvorschriften im ACS880-M04 drive Hardware manual 57 N
(3AXD50000028613 [Englisch]). === 1| SCHIRM*
ACS880-M04 —| -1 — |
WARNUNG! Befolgen Sie diese Sicherheitsvorschriften. Wenn diese nicht befolgt wer- -UDC+ -UDC— U1 ] v [we |
A den, kénnen Verletzungen, tédliche Unfélle oder Schaden an den Geréaten auftreten. ®_ @ ‘_éwlﬁl FE T *Wenn kein separater
* Stellen Sie bei der Installation sicher, dass kein Staub in den Frequenzumrichter eindringt. = “Schirm"-AnsclPlluss
* An Frequenzumrichter, Motorkabel, Motor, Steuerkabeln oder Steuerstromkreisen diirfen AUSGANG @ @\Vomanden ist, die inneren
keine Arbeiten durchgefiihrt werden, wenn der Frequenzumrichter oder angeschlossene ®[vz2]v2|we D D Kabelschirme an die Chassis-
Gerate an die Spannungsversorgung angeschlossen sind. I . j @ )_i Masse anschlieRen.
* Warten Sie nach dem Trennen des Frequenzumrichters von der Spannungsversorgung q3 F C | — | @

Falls an der Anschlussstelle kein
Anschlussblech ist, verdrillen Sie die Schirme
der Leiter zu einem Biindel, versehen Sie
diesen mit einem Kabelschuh und schlieBen
Sie ihn an die Chassis-Masse an. Sichern

stets 5 Minuten, bis die Zwischenkreiskondensatoren entladen sind, bevor Sie die Arbeiten
fortsetzen.

Trennen Sie alle externen Spannungsquellen vom Steuerstromkreis, bevor Sie an den
Steuerkabeln arbeiten.

L

=
L T Das andere Ende des Schirms sollte
offen gelassen werden oder indirekt (iber
Kondensatoren mit wenigen Nanofarad

an Masse angeschlossen werden.

=1
IE=[0)

Prifen Sie, ob die Anlage spannungsfrei ist.
* Benutzen Sie ein Multimeter mit einer Impedanz von mind. 1 MOhm.
* Stellen Sie sicher, dass die Spannung zwischen den Einspeiseanschliissen des
Frequenzumrichters (L1, L2, L3) und der Erdung (PE) 0 V betragt.
* Stellen Sie sicher, dass die Spannung zwischen den DC-Klemmen des Frequenzum-
richters (UDC+ und UCD-) und der Erdungsklemme (PE) nahe 0 V ist.

© N

Sie die Kabel, z.B. mit Kabelbindern.
Die Leiter an die entsprechenden Klemmen anschlielen.
Alle vorher entfernten Abdeckungen wieder montieren.

Standard E/A-Anschlussplan

Wenn Sicherheitschaltkreise am Frequenzumrichter angeschlossen sind (zum Beispiel Beschreibung | Klemmen
Notstopp oder Funktion "Sicher abgeschaltetes Drehmoment"), priifen Sie diese vor der
Inbetriebnahme. ' ) . ' ) ) ) Hanfibeiailgie E_lngangs Trennvorrichtung. ) ) Relaisausgange XRO1...XRO3
* Am Frequenzumrichter diirfen keine Arbeiten durchgefiihrt werden, wahrend der ange- a, Zwei Erdungsleiter, PE-Kabel (2a) und Kabel mit Erdungsieiter (2b). - NO 3 S
schlossene Permanentmagnetmotor dreht. Ein drehender Permanentmagnetmotor legt 2b Separate Kabel verwenden, wenn geschirmte Kabel verwendet werden und die Belastbarkeit des Startbereit | —:I-Hi
Spannung an den Frequenzumrichter und dessen Eingangsspannungsklemmen Kabelschirms weniger als 50% der Belastbarkeit eines Phasenleiters betragt. 250V AC/30VDC COM 12
; 3 Externe Netzdrossel (optional bei BaugroRen R1 und R2). 2A C NC 11
Frequenzumrichter der BaugréRen R3 und R4 sind mit einer internen Netzdrossel ausgeristet. Lauft NO 23 I:lf
4 Externer EMV-Filter (optional bei BaugroRen R1 und R2). 250 V AC /30 V DC COM 27
WARNUNG! Installation, Inbetriebnahme und Betrieb des Frequenzumrichters Frequenzumrichter der BaugréRen R3 und R4 sind mit einem internen Filter ausgeriistet. oA ‘: NG 57
A erfordern eine ausfihrliche Anleitung. Lesen Sie diese Kurzanleitung sowie die fiir 5 Anschiisse fir Konfigurationen mit DC-Sammelschiene. - NO =3
dieses Produkt vorgesehenen Hardware- und Firmware-Handbiicher. Die Handbiicher 6 Anschlussblech fiir Stromeingangs- und Stromausgangskabel. Stérung(-1) —
missen stets griffbereit sein. Sie kénnen diese Handblicher auf der ABB-Webseite 7 Kabeleinfilhrungen mit 360-Grad-Erdung (empfohlen). 55/_8 VAC/30VDC : COM 2 X Storam
herunterladen oder gedruckte Ausgaben der Handb{icher zusammen mit dem 8  Separates Erdungskabel. Dieses Kabel ist zu verwenden, wenn die Leitfahigkeit des Kabelschirms NC 31 _:_9‘97
Frequenzumrichter bestellen. weniger als 50 % der Leitfahigkeit des Phasenleiters betragt und das Kabel keinen symmetrisch Externer Spannungseingang XPOW
aufgebauten Erdleiter enthalt. 24V DC. 2 A min. GND
. . ?o Bremswiderstalt\d (optional) (ohne optionale Module) FOYAY]
1. Priifen Sie den Aufstellort duldt-Filter (optional). Referenzspannung und Analogeingange  J1, J2, XAl
Der Frequenzumrichter hat die Schutzart IP20 fir den Einbau in einen Schaltschrank. ) ) . AI1/AI2 Auswahl Strom/Spannung AT U__JAI2: U]
Stellen Sie sicher, dass am Installationsort: Vorgehenswe|se bei Anschlussarbeiten Al Al
* Die Kiihlluftversorgung ausreichend ist und erwarmte Kiihlluft nicht zum Frequenzumrichter StandardmaBig nicht benutzt. ) Al2-
Qi & 0(4)...20 mA, R;, > 100 Ohm
* ZD??S;?:S::H sbedingungen gemaR der technischen Spezifikation eingehalten werden WARNUNG! Befolgen Sie die Sicherheitsvorschriften im ACS880-M04 drive () n 2:?‘ - -
Siche lfmgebgngsbec%nggngea P 9 : & Hardware manual (3AXD50000028613 [Englisch]). Wenn diese nicht befolgt grghzﬁfgs\;"',‘g{e’: 200 Kohm 2 - L
* Die Montagefiéche darf nicht brennbar sein und muss das Gewicht des Frequenzumrichters werden, knnen Verletzungen, tédliche Unfalle oder Schaden an den Geréten Nfa:s"e - T 22:“3 Bl
tragen kénnen. Siehe Abmessungen und Gewichte. auftreten. T0VDC R T —T0KOh N
1 Fonn ! ; ) ' E TRUT. m VREF I
* Materialien in der Umgebung des Frequenzumrichter durfen nicht brennbar sein. . . . . i |
¢ Uber und unter dem Frequenzumrichter miissen ausreichende Absténde fiir den Kihlluftstrom 1. Bei Verwendung eines Frequenzumrichters der Baugrofte R3 oder R4 die Kunststoffab- 10VDC, R, 1...10 kOhm *VREF A
und Wartungsarbeiten bestehen. Siehe Erforderfiche Absténde. deckungen der Anschlusse auf der Ober- und Unterseite des Frequenzumrichters ent- Analogausgénge XAO ==
i i . . c ] fernen. Jede der Abdeckungen ist mit Schrauben befestigt. AGND
}/I\Elﬁgﬁ;irﬁl)nzelhenen siehe ACS880-M04 drive Hardware manual (3AXD50000028613 2. BeiIT-Netzen (ungeerdet) oder asymmetrisch geerdeten TN-Netzen die internen Vari- Motorstrom 0...20 mA, R < 500 Ohm
’ storen und EMV-Filter (Option +E200) abklemmen; hierzu die an den Anschliissen VAR, Motordrehzahl Ulmin 0...20 mA, R,
. . VAR1, VAR2 und an den EMV-Anschliissen angebrachten Schrauben herausdrehen. <500 Ohm ' ]
2. Installation des Frequenzumrlchters Bei den BaugréfRen R1 und R2 befindet sich der VAR-Anschluss neben dem Einspeise- Umehter-Ummohier-Verbindang (D20) QSSD I
Der Frequenzumrichter kann mit Schrauben oder auf einer DIN-Schiene (mit integrierter anschluss. ) o . . N Shield 7 T
Verriegelung) montiert werden. Bei den Baugrofen R3 und R4 befinden sich die EMV-Anschlisse sowie die Anschliisse
Installationsanforderungen: VAR1 und VAR2 auf der Vorderseite der Leistungseinheit. Unnrichter-Umrichter-Verbindung (D2D) & [ ECNC 2
* Sicherstellen, dass Erforderliche Absténde fiir die Kihlluft oberhalb und unterhalb des A
Frequenzumrichters eingehalten werden. ) WARNUNG! Wenn ein Frequenzumrichter, dessen Varistoren/EMV-Filter nicht B i
* Sie kdnnen den Frequenzumrichter vertikal einzeln oder mehrere Frequenzumrichter getrennt wurden, an ein IT-Netz [ein nicht geerdetes oder hochohmig geerdetes A.bSCNUSS D2D J3
. ggbiqe|nanzer |r'1_stallleren. ichter hori | einzeln od h E ch Netz (iiber 30 Ohm)] angeschlossen wird, erfolgt iiber diese Varistoren/Filter des Sicher abgeschaltetes Drehmoment (STO) XSTO
ie konnen den Frequenzumrichter horizontal einzeln oder mehrere Frequenzumrichter Frequenzumrichters die Verbindung des Netzes mit dem Massepotenzial. Wird ein Frequen- ) IN2 4
nebeneinander (Vorderseite oder Riickseite) installieren. . - . . ! . Sicher abgeschaltetes Drehmoment N7 3
zumrichter, dessen Varistoren/EMV-Filter abgeklemmt sind, an ein asymmetrisch geerdetes (STO). Beide Kreise miissen fir den
TN-Netz angeschlossen, wird der Frequenzumrichter beschadigt. ) i in. 4 | SGND 2
WARNUNG! Den Frequenzumrichter nicht umgedreht montieren. Sicherstellen, 9 d 9 Start des Antriebs geschlossen sein. ouT 1
dass der Kihlluftauslass (oben) immer Uber dem Kihllufteinlass (unten) liegt. 3. Die Kabelabfangbleche an der Ober- und Unterseite des Frequenzumrichters befestigen Digitaleingange XDI
Die Kabelabfangbleche sind identisch. StandardmaRig nicht benutzt. DI6
Montage des Frequenzumrichters mit Schrauben 4. Die Leistungskabel soweit abisolieren, dass die Kabelschirme im Bereich der Kabel- Konstantdrehzahl 1 (1 = Ein) 2 DI5 -
sghellen blank liegen. ) . . . Auswahl Beschl./Verzdg.-Rampen ® [ DI4
1. Die Lage der vier Bohrungen markieren und die Schrauben oder Bolzen an den 5. Die Enden der Kabelschirme zu einem Biindel verdrillen. Reset DI3
markierten Stellen anbringen. S|eh9 MaRzeichnungen im ACS880-M04 drive Hardware 6. Die Enden der Phasenleiter abisolieren. Vorwarts (0) /RUCkwarts (1) DIz a
manual (3AXD50000028613 [Englisch]). 7. Die Phasenleiter des Einspeisekabels an die Klemmen U1, V1, W1 des Umrichters Stopp (0) 7 Start (1) DIl
2. Den Frequenzumrichter auf die Schrauben/Anker heben. anschlieRen.  DIgTATe AN AUSgange <D0 ]
Hinweis: Den Frequenzumrichter nur am Chassis anheben. 8. Die Phasenleiter des Motorkabels an die Klemmen U2, V2 und W2 anschliefen. [Ausgang &R BI03
3. Die Befestigungsschrauben/-muttern anziehen. 9. Die Leiter (falls vorhanden) der Widerstandskabel an die Klemmen R+ und R- anschlieRen. - -
! . A |Ausgang. Bereit DIO1
@ 2 Bei den BaugroRen R3 und R4 zuerst die im Lieferumfang enthaltenen Schraubkabel- ;
< Tk schuhe an die Leiter anschliefen. Es wird empfohlen, Crimpkabelschuhe anstelle von Schalter Masse-Auswahl 7 J6 .
& Schraubkabelschuhen zu verwenden. H!If§sp§nnungsausgang, Digital-Startsperre ¥ XD24
10. Die Kabelschellen iiber den blanken Kabelschirmen verschrauben. Digitaleingang/-ausgang Masse DIOGND
- 11.  Auf jedes Schirmbiindel einen Kabelschuh crimpen. Die Kabelschuhe dann an die +24 VDC 200 mA ¥ +24VD
W Erdungsklemmen anschlieRen. Digitaleingang Masse DICOM
T~ Hinweis: Die Lénge der verdrillten Schirmbiindel und die Lange der ungeschirmten +24V DC 200 mA ¥/ +24VD
~ ‘1\ Phasenleiter sollte idealerweise so kurz wie mdglich sein. Startireigabe °/ DIIL
M’ Vo & 12. Kabelschirme und Schirmbiindel, die sichtbar sind, mit Isolierband umwickeln. Anschluss funktionales Sicherheitsmodul | X12
& 13. Bei Verwendung eines Frequenzumrichters der BaugroRe R3 oder R4 missen Anschluss Bedienpanel X13
Egsseqde Katzje:\t/liff;\ur;ggnlin c,lfi_ghlftlemn;enalE)Qet;lféJ;g Eeschnitte‘ndwerdeg,. durch S.ie Anschiuss Memory Unit X205
. : _ inspeise- und Motorkabel gefiihrt werden. Die leckungen wieder anbringen. Die
Montage des Frequ.el?zumr.lchters au_f einer DIN Anschliisse mit einem Anzugsmoment von 3 Nm (25 Ibf-in) festziehen. Hinweis: Der fiir alle Schraubklemmen geeignete Kabelquerschnitt (sowohl fiir Litzen als auch fiir massive
Montageschiene mit integrierter Verriegelung — nur 14. Die Kabel auRerhalb der Einheit mechanisch sichern. Leiter) betrgt 0,5 ... 2,5 mm? (24...12 AWG). Das Anzugsmoment ist 0,5 Nm (5 Ibf-in). )
Baugrofen R1 und R2 15. Die anderen Enden des Einspeisekabel-Schirms oder des PE-Leiters an der 1) Strom [0(4)...20 mA, Ryy = 100 Ohm] oder Spannung [0(2)...10 V, Ryp > 200 kOhm] Eingangsauswahi mit

1. Den Frequenzumrichter auf die Montageschiene
setzen. Zum Abnehmen des Frequenzumrichters,
die Verriegelung oben am Frequenzumrichter
driicken und Iésen.

2. Den Frequenzumrichter an der unteren Kante an
den beiden Befestigungsbohrungen auf der
Montageflache festschrauben.

Spannungsverteilung erden.
Wenn eine Netzdrossel und/oder ein EMV-Filter installiert ist, muss der PE-Leiter
von der Niederspannungsverteilung bis zum Frequenzumrichter durchgéngig sein.

2

3)
4)

5)
6

7

8

9

Steckbriicke J2. Eine Anderung der Einstellung macht den Neustart der Regelungseinheit erforderlich.
Strom [0(4)...20 mA, Rj, = 100 Ohm] oder Spannung [0(2)...10 V, Rj, > 200 kOhm] Eingangsauswahl mit
Steckbriicke J1. Eine Anderung der Einstellung macht den Neustart der Regelungseinheit erforderlich.
Einstellungen: Abschluss aktiviert [® @] . Abschluss deaktiviert ®

Siehe Funktion "Sicher abgeschaltetes Drehmoment" im Hardware-Handbuch des ACS880-M04
Frequenzumrichters.

Konstantdrehzahl 1 wird mit Parameter 22.26 eingestellt.

0 = Die mit Parameter 23.12/23.13 eingestellten Beschleunigungs- und Verzégerungsrampen sind aktiviert.
1 = Die mit Parameter 23.14/23.15 eingestellten Beschleunigungs- und Verzégerungsrampen sind aktiviert.
Jumper/Schalter J6. Legt fest, ob DICOM von DIOGND getrennt ist (d.h., ob die Digitaleingange eine
getrennte Masse benutzen; wahlt in der Praxis aus, ob die Digitaleingdnge stromziehend oder stromlie-
fernd arbeiten). Siehe Isolations- und Massediagramm (ZCU) im ACS880-M04 drive Hardware manual
(3AXD50000028613 [Englisch]).

DIIL-Eingang fiir den Anschluss der Sicherheitschaltkreise. StandardmaRig ist der Eingang so parame-
triert, dass bei Verlust des Eingangssignals die Einheit gestoppt wird.

Gesamtlastkapazitat dieser Ausgénge ist 4,8 W (200 mA / 24 V) minus der Energie, die von DIO1 und
DIO2 verbraucht wird.



7. Inbetriebnahme des Frequenzumrichters ACS880- |Bau- Eingangs- [Ausgangsnenndaten Typ aR-Sicherungen
Mo4 gréBe |nenndaten [Nennstrom |Kein Uber- |Leichter Uber- |Uberlastbe- ACS880-M04 = =
] . ) ] I lastbetrieb  |lastbetrieb trieb Nennspannung: 690 V Hersteller: Bussmann
WARNUNG! Beachten Sie alle Sicherheitsvorschriften des Frequenzumrichters. - z _
Der Frequenzumrichter darf nur von qualifiziertem Fachpersonal gestartet werden. hn [N [N |Imax PN ILg Pia  |Ha  |PHd Eingangsstrom A‘s ABB-Typ GroRe DIN
Arbeiten Sie niemals bei eingeschalteter Spannungsversorgung an dem Frequen- A A A A kw A kW _|A kW (A) (@500V)
zumrichter, dem Brems-Chopper, dem Motorkabel oder dem Motor. Stellen Sie immer durch -04A8-5 |R1 40 68 148 |70 2,2 4,5 22 140 |22 018A-5 40 270 170M1563 000
eine Messung sicher, dass keine Spannung anliegt. -06A0-5 R1 55 (9,4 6,0 8,8 3,0 5,5 3,0 5,0 2,2 025A-5 40 270 170M1563 000
-08A0-5 R1 6,6 (11,2 8,0 105 4,0 7,6 4,0 6,0 |30 030A-5 40 270 170M1563 000
-010A-5 R2 8,7 (13 10,5 [13,5 |55 9,7 55 90 |40 035A5 53 1450 170M1565 000
WARNUNG! Stellen Sie sicher, dass die Anlage, in die der Frequenzumrichter mit -014A-5 R2 12|18 14 165 |75 13,0 75 1.0 |55 044A5 53 1450 170M1565 000
A Bremssteuerungsfunktion integriert ist, den Unfallverhiitungsvorschriften entspricht. 018A-5  |R2 16 |23 18 |21 1.0 168 |75 [140 |75 50AE %0 250 T7OM566 500
Beachten Sie, dass der Frequenzumrichter (ein komplettes Frequenzumrichter- -025A-5  |R3 20 |- 25 33 15.0 23 1.0 [190 [11.0
Antriebsmodul oder ein Basis-Frequenzumrichter-Antriebsmodul gemaR IEC 61800-2) nicht -030A-5  |R3 26 |- 30 36 18,5 28 150 |24 15,0 061A-5 100 4650 170M1567 000
als Sicherheitseinrichtung nach der européischen Maschinenrichtlinie und entsprechender -035A-5 R3 30 |- 35 44 22 32 18,5 |29 18,5 078A-5 125 8500 170M1568 000
harmonisiertern Normen definiert ist. Danach darf die Sicherheitseinrichtung fiir Personen -044A-5  |R3 36 |- 44 53 30 41 22 35 |22 094A5 160 16000 170M1569 000
der kompletten Antriebseinrichtungen und die Betriebssicherheit nicht auf einem spezifi- -050A-5 R3 42 |- 50 66 30 46 30 44 30 SAXDT000029380T XS
schen Frequenzumrichter-Merkmal (wie der Bremssteuerfunktion) basieren, sondern muss -061A-5 R4 55 |- 61 78 37 57 37 52 30
entsprechend den Bestimmungen in den anwendungsspezifischen Vorschriften sicherge- _078A5 R4 65 |- 78 104 |45 74 45 66 45
stellt werden. 2094A5 |R4 82 |- 94 |124 |55 90 55 |75 |45 Abmessungen und Gewichte
3AXD 100004341971
1. Priifen Sie die mechanische und elektrische Installation des Frequenzumrichters vor Bau- H1 H2 B T Gewicht
dem Start. Siehe Installations-Checkliste im ACS880-M04 drive Hardware manual Definitionen gréfe | mm in mm in mm in mm in kg Ibs
(3AXD50000028613 [Englisch]). R1 364 14,33 480 18,89 90 3,54 237 9,33 3,2 71
2. Sicherstellen, dass Motor und angetriebene Maschinen startbereit sind. sy Eingangsnennstrom (eff.) bei 40 °C (104 °F) R2 380 | 14,97 480 18,89 | 100 | 3,94 315 [ 1240 | 54 11,9
3. Die vom Schrankinstallateur des Frequenzumrichtermoduls angegebenen Inbetrieb- Ohne Netzdrossel ) R3 467 | 1837 | 558 | 21,96 | 168 | 6,60 | 316 | 1244 | 156 | 344
. e *Itn  Eingangsnennstrom (rms) bei 40 °C (104 °F), ohne Netzdrossel
nahmeschritte durchfiihren. In Ausgangsnennstrom. R4 | 467 [ 1837 | 644 [ 2534 | 223 | 876 | 316 [1244 | 21,3 | 47,0
4. Die Spannungsversorgung einschalten. Ivax Maximaler Ausgangsstrom. Beim Start fiir mindestens 10 s maglich, sonst so lange es die Temperatur Siehe Abmessungen von BaugrdRe RT unten. Abmessungen anderer BaugroRen siehe ACS880-M04
5. Die Parameter des Frequenzumrichters konfigurieren. Siehe Inbetriebnahmeanweisungen des Frequenzumrichters erlaubt. drive Hardware manual (3AXD50000028613 [Englisch]).
im ACS880-M04 drive Firmware manual (3AXD50000030629 [Englisch]). Py Typische Motorleistung ohne Uberlastbetrieb
6. Die Funktion "Sicher abgeschaltetes Drehmoment" priifen. Siehe Abnahmepriifung der hg  Dauerausgangsstrom, effektiv. 10 % Uberlast ist fiir 1 Minute alle 5 Minuten zulassig. ; =
Funktion "Sicher abgeschaltetes Drehmoment" im ACS880-M04 drive Hardware Py Typische Motorleistung bei leichtem Uberlastbetrieb ) o MaBzeichnung — Baugrofe R1
manual (3AXD50000028613 [Englisch]). Ina Dal{erausgangss?rom, ef_fek_pv. 50% Ub_erlast ist fir 1 Minute alle 5 Minuten zulassig. H1 — Héhe ohne Kabelanschlussblech
H . Pyq  Typische Motorleistung fiir Uberlastbetrieb. H2 — Héhe mit Kabel hiussblach
Von dem Frequenzumrichter erzeugte Stormeldungen Hinweis: H2 ~ Hohe mit Kabelanschlussblec
N — Breite
Code Warnung/Storung + Um die in der Tabelle angegebene Motorleistung zu erreichen, muss der Nennstrom des BOTTOM ¥ IEW T - Tiefe (mit Bedienpanel)
] Die S — - - = S T Frequenzumrichters héher oder mindestens gleich dem Motornennstrom sein.
A2A1/2281 Wgrnung. D..'e tromkalibrierung wird beim nachsten Start ausgefiihrt. + Das Dimensionierungsprogramm DriveSize von ABB wird fiir die Auswahl des Frequenzumrichters, 104 L2031 133 [5.25]
?torung. Stdrung Strommessung Ausgangsphasen. des Motors und der Getriebekombination empfohlen. AT OUTRUT- "ARAKE RESISTOR
A2B1/2310 |Uberstrom. Der Ausgangsstrom ist hoher als der interne Grenzwert. Das kann durch + Die maximal zulassige Motorwellenleistung ist auf 1,5 - Py, 1,1 - Py oder Peontmax begrenzt —H2
einen Erdschluss oder Phasenausfall verursacht werden. (je nach dem, welcher Wert der gréte ist). Wenn der Grenzwert erreicht wird, werden Motor- H1 @
A2B3/2330 |[Erdschluss. Last-Asymmetrie, die typischerweise durch einen Erdschluss im Motor drehmoment und -strom automatisch begrenzt. Die Funktion schiitzt die Eingangsbriicke des
oder Motorkabel verursacht wird. Frequenzumrichters vor Uberlastung.
A2B4/2340 |Kurzschluss. Kurzschluss im Motor oder Motorkabel. -
3130 Ausfall einer Eingangsphase. Die DC-Zwischenkreis-Spannung schwingt. s h e
3181 Kabelfehler oder Erdschluss. Die Eingangs- und Motorkabelanschliisse sind falsch Ic erungen o
oder es liegt eine Last-Asymmetrie aufgrund eines Erdschlusses im Motor oder gG- und gR-Sicherungen EE 8
Motorkabel vor. L
A3A1/3210 [DC-Uberspannung. Uberspannung des DC-Zwischenkreises. ACS880- gG-Sicherungen gR-Sicherungen
X -ZWi i Mo04
ABA2/3220 |DC-Unterspannung. UhtersPannung devs DC-Zwischenkreises. Nennspannung: 500 V Hersteller ABB Nennspannung: 690 V Hersteller g
3381 Motorphase fehlt. Es sind nicht alle drei Phasen an den Motor angeschlossen. Bussmann
A5A0/5091 [Sicher abgeschaltetes Drehmoment (STO). Die STO-Funktion ist aktiviert. Ein- A% |ABB-Typ GroRe |Ein- A% |ABB-Typ |Grofe i 1534 -
FA81 Sich.abgesch Drehm.1 unterbr. Schaltkreis 1 der STO-Funktion ist unterbrochen. gangs- |(@ 500 V) DIN |gangs- |(@ 600 V) DIN PTRIREE, © -1 -2 S—— T
FA82 Sich.abgesch Drehm.2 unterbr. Schaltkreis 2 der STO-Funktion ist unterbrochen. strom strom ) EE-
Weitere Einzelheiten siehe ACS880-M04 drive Firmware manual (3AXD50000030629 [Englisch]). (A) (A)
1-phasig Uy = 230 V ToP ViEw
03A0-2 6 110 OFAF000H6 | 000 20 70 170M2693 00
Nenndaten
Siehe Symboldefiniti Ende der N datentabell 03A6-2 6 110 OFAF000H6 | 000 20 70 170M2693 00
iehe Symboldefinitionen am Ende der Nenndatentabellen. H =
N Y dat it 230 V AC S 04A82 | 10 360 | OFAFO00H10 | 000 | 20 70 170M2693 | 00 Erforderliche Abstinde
enndaten mi pannungsversorgung 06A0-2 10 360 OFAF000H10 | 000 20 70 170M2693 00 Bau- a b c
ACS880- |Bau- |Eingangs- Ausgangsnenndaten 08A0-2 16 750 OFAF000H16 | 000 20 70 170M2693 | 00 grofe mm in mm in mm in
Mo4 gréBe |nenndaten [Nennstrom [Kein Uber- I(_Jeichter Uberlastbetrieb 010A-2 16 750 OFAF000H16 | 000 20 70 170M2693 | 00 R1..R4 200 | 7.9 300 | 12 gAxmoooozgg%m :
lastbetrieb berlastbetrieb Xis
I I lln |ha Py Ia |Pra |Pg e Pug Pua 014A-2 20 1500 OFAF000H20 | 000 25 125 170M2694 00 Ein Beispiel fiir die vertikale Montage ist unten abgebildet. Andere Montagearten siehe ACS880-M04 drive
A A |a A lkw e |a lkw |hp A |[kw |p 018A2 | 25 2550 | OFAF000H25 | 000 | 32 275 | 170M2695 | 00 Hardware manual (3AXD50000028613 [Englisch]).
_03A0-2 |R1 2.1 35 30 [44 037 (o5 [2,8 [037 {05 [2,5 0,37 0,5 025A-2 25 2550 OFAF000H25 | 000 32 275 170M2695 | 00 . . .
03A62 |RT |29 |52 |36 |53 |055 [0.75 [3.4 055 |075 |30 [0.37 |05 030A2 | 32 2500 | OFAFO00H35 | 000 | 32 275 | 170M2695 | 00 Vertikale Montage der Frequenzumrichter: einzeln oder
-04A8-2 |R1 37 63 [48 [70 (075 |1 45 (0,75 |1 4,0 10,55 (0,75 035A-2 40 7800 | OFAF000H40 | 000 50 1000 170M2697 | 00 nebeneinander
-06A0-2 R1 |52 189 160 |88 |11 |15 |55 |11 115 |50 (075 | 044A-2 | 50 | 16000 | OFAFO0OH50 | 000 | 50 1000 | 170M2697 | 00 a~ Oberhalb
-08A0-2 |R1 6,3 10,7 (8,0 10,5 |1,5 2 76 (156 |2 6,0 1,1 1,5 b — Unterhalb
cioas ko Tes T3 TosTas he 15 To7 B2 15 Too 11z T2 050A-2 50 16000 | OFAF000H50 | 000 | 63 1800 | 170M2698 | 00 — An den Seiten
oAz Re T Ti7 Tz Tes 13 3 Tsoh 13 o bz 3 061A2 | 63 | 20000 | OFAFO00H63 | 000 | 80 3600 | 170M2699 | 00 @
_018A-2 |R2 15 21 18 |21 4 5 16,8 (4 5 14,0 |3 3 078A-2 80 37000 | OFAF000H80 | 000 100 6650 170M2700 00
-025A-2 |R3 19 — 25 |33 5,5 75 23 |55 |75 |190 |4 5 094A-2 100 65000 |OFAFO000H100| 000 125 12000 170M2701 00
030A2 [R3 |26 |- [30 [36 |75 |10 [28 [75 [10 |24 |55 |75 3-phasig Uy =400V
035A2 |R3 |30 |- 35 |44 |75 |10 |32 |75 |10 29 |75 |10 03A0-5 6 110 | OFAFO00H6 | 000 | 25 125 | 170M2694 | 00
-044A-2 |R3 35 — 44 |58 L 15 41 L 15 35 75 10 03A6-5 6 110 OFAF000H6 | 000 25 125 170M2694 00
-050A-2 |R3 42 — 50 |66 1 15 46 (11 15 |44 1" 15
061A2 R4 52 — 51 178 I 20 57 115 120 152 o 15 04A8-5 10 360 OFAF000H10 | 000 25 125 170M2694 00
078A2 R4 J6a |- 78 [100 [185 |25 |74 1185 |25 |69 |15 |20 06A05 | 10 360 | OFAFO00OH10 | 000 | 25 125 | 170M2694 | 00
-094A-2 |R4 81 — 94 (124 |22 30 90 (22 30 |75 18,5 |25 08A0-5 16 750 OFAF000H16 | 000 25 125 170M2694 00
S3AXD10000434151 010A5 16 750 | OFAFO00H16 | 000 | 25 125 | 170M2694 | 00
014A-5 20 1500 OFAF000H20 | 000 40 490 170M2696 00 @
Nenndaten mit 400 V AC Spannungsversorgung 018A5 | 25 2550 | OFAFO00H25 | 000 | 40 490 | 170M2696 | 00
ACS880-|Bau- |Eingangs- Ausgangsnenndaten 025A-5 25 2550 OFAF000H25 | 000 40 490 170M2696 00 .
M04  |gréRe [nenndaten [Nennstrom |Kein Uber- |Leichter Uber- |Uberlastbetrieb 030A-5 32 4500 | OFAFO00H35 | 000 | 40 490 | 170M2696 | 00 Umgebungsbedingungen
lastbetrieb  |lastbetrieb 035A-5 40 7800 | OFAF000H40 | 000 63 1800 170M2698 | 00 Betrieb Lagerung Transport
hn  |hn N |wax  |Pn g Pla  |Mhd Phd 044A5 50 16000 | OFAFO00H50 | 000 63 1800 | 170M2698 | 00 stationar in der ichutz- in der ichutz-
A A A A kW A kW A kW verpackung verpackung
-03A0-5 [R1 2,3 3,8 3,0 4,4 1,1 2,8 1,1 2,5 0,75 050A-5 50 16000 OFAF000H50 | 000 63 1800 170M2698 00 Aufstellhohe [Symmetrisch geerdete TN- und TT-Netze: - -
_03A6-5 |R1 3.1 5.6 36 53 15 3.4 15 3.0 11 061A-5 63 20000 | OFAFO00H63 | 000 80 3600 170M2699 00 0 bis 4.000 m (13123 ft) Gi. NN.
04A8- 078A5 80 37000 | OFAFOOOH80 | 000 | 100 6650 | 170M2700 | 00 Andere Systeme: 0 bis 2000 m (6562 ft) . NN.
04A8-5 |R1T 140 168 [48 |70 |22 45 115 40 N5 Uber 1000 m (3281 ft) siehe Abschnitt "Hohen-
06A05 |R1 |55 (94 |60 [8.8 |22 55 |22 |50 |22 094A5 | 100 65000 |OFAFO00H100| 000 | 125 12000 | 170M2701 | 00 bedingte Leistungsminderung” in ACS880-M04
-08A0-5 [R1 6,6 11,2 18,0 10,5 3,0 7,6 3,0 6,0 2,2 3AXD10000299807.xIs drive Hardware manual (3AXD50000028613
-010A-5 |R2 8,7 13 10,5 |[13,5 4,0 9,7 4,0 9,0 4,0 [Englisch]).
_014A-5 |R2 12 18 14 16,5 55 13,0 |[55 11,0 55 Lufttemperatur -10 bis +55 °C (14 bis 131 °F). Vereisung -40...+70 °C -40...+70 °C
_018A5 |R2 16 23 18 21 75 168 |75 140 |75 aR-Sicherungen nicht zulassig, siehe Abschnitt "Leistungs-  [(-40...158 °F)  |(-40...158 °F)
minderung" in ACS880-M04 drive Hardware
-025A5 [R3 20 — 25 33 1.0 23 L 190 7.5 Tvp aR-Sicherungen manual (3AXD50000028613 [Englisch]).
-030A5 |R3 26 — 30 36 15,0 28 15 24 1,0 ACS880-M04 Relative 0 bis 95 % Max. 95% Max. 95%
-035A5 [R3 E 35 |4 18,5 32 15 29 15,0 Nennspannung: 690 V Hersteller: Bussmann Luftfeuchte Keine Kondensation zulassig. Maximal zulassige relative Luftfeuchtigkeit 60%,
-044A-5 |R3 36 - 44 53 22 41 22 35 18,5 Eingangsstrom AZs ABB-Typ GroRe DIN falls korrosive Gase/Luft vorhanden sind.
-050A-5 [R3 42 - 50 66 22 46 22 44 22 (A) (@ 500 V) Kontaminati- |Leitender Staub nicht zulassig.
-061A-5 [R4 |55 |- 61 |78 30 57 30 52 22 1-phasig Uy = 230 V onsgrade GemaR IEC 60721-3-3: GemaR IEC GemaR IEC
078A-5 [R4 |65 |- 78 [104 |37 74 37 66 37 03A02 25 130 T70M1561 000 (IEC 60721-3-3, |Chemische Gase: Klasse 3C2. 60721-3-1: 60721-3-2:
C094A5 |R4 |82 |- 94 124 |45 90 45 75 37 IEC 60721-3-2, |Feste Partikel: Klasse 352 Chemische Chemische
3AXD10000434191 03A6-2 25 130 170M1561 000 IEC 60721-3-1) |Der Frequenzumrichter muss in sauberer Gase: Klasse Gase: Klasse
04A8-2 25 130 170M1561 000 Luft gem. Gehé&useklassifizierung installiert |1C2 2C2
werden. Die Kihlluft muss sauber, frei von  |Feste Partikel:  |Feste Partikel:
Nenndaten mit 460 V AC Spannungsversorgung 06A0-2 25 130 170M1561 000 korrosiven Materialien und elektrisch leitfahi- (Klasse 152 Klasse 252
08A0-2 25 130 170M1561 000 gem Staub sein.
ACS880-|Bau- |Eingangs- Ausgangsnenndaten 010A-2 25 130 170M1561 000 Sinusférmige Geprﬂft nach |EC 60721-3-3, mechanische |- _
m — - - — - Schwingungen [Bedingungen: Klasse 3M4
Mo4 gréBe |nenndaten  [Nennstrom |Kein Ober- |Leichter Uber- [Uberlastbetrieb 014A-2 40 270 170M1563 000 (IEC60721-3-3) |2...9 Hz: 3,0 mm (0.12")
; — - ::'s'be"'e" ',as"be":b - = 018A-2 40 270 170M1563 000 9...200 Hz: 10 m/s? (33 ftis?)
1N 1N 2N Max N Ld Ld Hd Hd StoR — GemaR ISTA 1A.|GemaR ISTA 1A.
25A-2 4 27! 170M1
A A A A hp A hp A hp 025 0 0 OM1563 000 (IEC 60068-2-2 Max. 100 m/s?>  |Max. 100 m/s?
03A0-5 [R1 [23 [38 [30 [44 15 28 [10 25 [1.0 030A-2 40 270 170M1563 000 7,ISTA 1A) (330 ft/s?), 11ms. |(330 ft/s?), 11ms.
-03A6-5 [R1 3,1 5,6 3,6 53 2,0 3,4 2,0 3,0 1,5 035A-2 63 1450 170M1565 000 Freier Fall Nicht zulassig 76 cm (30”) 76 cm (30”)
-04A8-5 |R1 4,0 68 |48 |70 3,0 45 |20 40 (20 044A-2 63 1450 170M1565 000
06A05 |R1T |55 |94 60 |88 |30 55 [30 |50 |30 050A-2 80 2550 170M1566 000 Normkennzeichen
-08A0-5 [R1 6,6 1,2 (8,0 10,5 5,0 7,6 5,0 6,0 3,0
: : : . . : : . : 061A-2 100 4650 170M1567 000 :
-010A-5 [R2 87 |13 105 [135 [50 97 |50 90 [50 78R3 = =555 TGS . C€E CE-Kennzeichnung
78A-. 5 5 7 5
-014A-5 [R2 12 18 14 16,5 75 13,0 |75 11,0 (7,5 i =5 5500 —oTEeS 5 UL UL-Kennzeichnung
018A5 |[R2.__[16 |23 [18 |21 |10 16,8 |10 14,0 |10 094A- RCM RCM-Kennzeichnung
-025A-5 [R3 20 — 25 33 15 23 15 19,0 (10 3-phasig Uy =400 V EH[ EAC-Kennzeichnung
-030A-5 [R3 26 — 30 36 20 28 20 24 15 03A0-5 25 130 170M1561 000
035A5 [R3 [0 [~ |35 44 |25 32 20 [0 20 03A6-5 25 130 T70M1561 000 ) Zertifizierung des TGV Nord
04475 IRS 136 |- 44 53 130 41 S0 S 25 04785 25 130 T70M1561 000 @
-050A-5 |R3 42 — 50 66 30 46 30 44 30 06A0S 55 30 T70MT561 000
061A5 |R4 |55 |- 61 |78 40 57 |40 52 |40 - . .
078A5 R4 |65 |- |78 [104 |50 74 |50 [66 |50 08A0-5 25 130 170M1561 000 Erganzende Handbucher
-094A-5 |R4 82 - 94 124 60 90 60 37AS><D100050?134191 010A-5 25 130 170M1561 000 Frequenzumrichter-Handbiicher und -Anleitungen Code (Englisch)
014A5 40 270 170M1563 000 ACS880-M04 drive hardware manual 3AXD50000028613
ACS880-M04 drive firmware manual 3AXD50000030629

Nenndaten mit 500 V AC Spannungsversorgung

ACS880- |Bau- Eingangs- |Ausgangsnenndaten
Mo4 groBe [nenndaten [Nennstrom |Kein Uber- |Leichter Uber- [Uberlastbe-
lastbetrieb |lastbetrieb trieb
hn ["in [N |max PN g Pla  |Mda  |PHd
A A A A kw A kW A kw
-03A0-5 R1 2,3 |38 3,0 4,4 1,5 2,8 1,1 2,5 1.1
-03A6-5 R1 3,1 |[56 3,6 5,3 1,5 3,4 1,5 3,0 1,5
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