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ABB MAKINE SURUCULERI

ACS380 siirticuler
Hizh kurulum ve baslatma kilavuzu
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Giivenlik talimatlan

UYARI! Bu talimatlara uyun. Bunlara uymamaniz halinde 6liim ya da
A yaralanma s6z konusu olabilir veya ekipman zarar gorebilir. Kalifiye bir
elektrik¢i degilseniz elektrik montaj ve bakim islerini yapmayin.

* Sirlcu giris glicline baghyken, siirtici, motor kablosu, motor veya kontrol
kablolan Gizerinde cahsmayin. Calismaya baslamadan 6nce, strlictyl tim
tehlikeli gerilim kaynaklarindan yahtin ve cahsmaya baslamamn giivenli
oldugundan emin olun. Giris glicliniin baglantisin1 kestikten sonra her zaman
5 dakika bekleyerek ara devre kondansatérlerinin bosalmasin saglayin.

* Donen sabit miknatish bir motor baghyken suricu Gizerinde ¢cahgmayin.
Dénmekte olan bir sabit miknatish motor giris ve gikis terminalleri dahil
olmak Uzere, siiriclye enerji saglar.

1. Teslimati ambalajindan ¢itkarma

Kurulumunu yapmaya hazir olana kadar siiriicliyl paketinden gikarmayin.
Paketten ¢ikardiktan sonra sirlicllyl toz, kahnti ve nemden koruyun.
Asagidaki 6gelerin bulundugundan emin olun:

* slrici

* secenekler, bir secenek koduyla siparis verildiyse

*  kurulum aksesuarlar (kablo kelepceleri, kablo baglari, donanim vb.)
* montaj sablonu (sadece R3 ve R4 kasalar)

* glvenlik talimatlan

* cokdilli uyan etiketi sayfasi (gerilim uyarisi)

* kullama araylizl kilavuzu (strici 6n kapaginin altinda)

* hizh kurulum ve baslatma kilavuzu

* donanmm ve yazihm kilavuzlan, bir segenek kodu ile siparis verildiyse.
Ogelerde hasar belirtisi olmadigindan emin olun.

2. Kondansatorleri yenileme

Siriclye bir y1l veya daha uzun bir siire gli¢ verilmediyse DC baglantisi
kondansatérlerini yenilemeniz gerekir. Uretim tarihi tip tammlama etiketinde
bulunur. Bkz. Capacitor reforming instructions (3BFE64059629 [Ingilizce]).

3. Kablolan ve sigortalar segme

* Glg kablolarim secin. Yerel diizenlemelere uyun.

*  Girig glicii kablosu: ABB, en iyi EMC performansi igin simetrik blendajh
kablo (VFD kablosu) kullanmamzi énerir.

*  Motor kablosu: En iyi EMC performansi icin simetrik blendajh kablo
(VFD kablosu) kullanin. Simetrik blendajh kablo ayrica yatak akimlarim,
motor yahtim Gizerindeki stresi ve asinmayi azaltir.

¢  Giig¢ kablosu tipleri: IEC kurulumlarinda, bakir veya aliminyum kablolar
kullamin (izin verildiyse). UL kurulumlarinda yalmzca bakir kablolar
kullamn.

*  Akim degeri: maks. yik akim.

*  Gerilim degeri: min. 600 V AC.

*  Sicakhk degeri: IEC kurulumlarinda, surrekli olarak kullamlan iletkenin en
az 70°C (158°F) maksimum izin verilen sicakhk degerine sahip bir kablo
secin. UL kurulumlarinda, en az 75°C (167°F) nominal degere sahip bir
kablo segin.

* Boyut: Tipik kablo boyutlar icin Sigortalar ve tipik giris besleme
kablosu boyutlari ve maksimum kablo boyutlari i¢in Gli¢ kablolari igin
terminal verileri bolimiine bakin.

* Kontrol kablolarnm secin. Analog sinyaller icin ¢ift blendajh bukimli ¢ift kablo
kullamin. Dijital, réle ve G/ sinyalleri i¢in ¢ift blendajh veya tek blendajh kablo
kullamin. 24 V ve 115/230 V sinyallerini ayn1 kabloda cahstirmayin.

* Sdrlclyu ve giris gli¢ kablosunu dogru sigortalarla koruyun. Bkz. Sigortalar
ve tipik giris besleme kablosu boyutlari.

4. Kurulum alaniniinceleme

Surlci pano kurulumu icin tasarlanmistir ve standart olarak IP20/UL acik tip
koruma simfina sahiptir.

Surtcltyl kurmak istediginiz alan inceleyin. Asagidakilerden emin olun:

*  Kurulum alam yeterince havalandirihyor ve sicak hava devridaim yapmiyor.

® Sirlcuniln gevresinde sogutma, bakim ve cahistirma icin yeterli bos alan
mevcuttur. Minimum bos alan gereksinimleri icin bkz. Bos yer gereksinimleri.

* Ortam kosullan gereksinimleri karsihyor. Bkz. Ortam kosullari.

* Kurulum yizeyi olabildigince dikeye yakin ve strliciniin agirhgim
destekleyebilecek kadar dayamkhdir. Bkz. Boyutlar ve agirhklar.

®  Slrtciniun yakinindaki kurulum ylizeyi, zemin ve malzemeler yanici degildir.

® Sdrlcinin yakininda yliksek akimh tek niiveli iletkenler veya kontaktor
bobinleri gibi gli¢lii manyetik alanlan olan kaynaklar yoktur. Gligli bir
manyetik alan suriiciiniin calismasinda parazite veya hataya neden olabilir.

5. Siiriicti kurulumu

Suriclyl vidalarla veya bir DIN rayina takabilirsiniz (silindir sapka tipi, genislik x

yukseklik =35 mm x 7,5 mm [1,4 in¢ x 0,3 in¢]).

® RO surlculerini dikey olarak kurun. RO siricilerde sogutma fam yoktur.

* Kasa tipi R1...R4 olan suricileri dikeyden tam yataya maksimum 90° egik
olarak takabilirsiniz.

* Sdrlclyu bas asag monte etmeyin.

* Birden fazla slriclyl yan yana monte edebilirsiniz.

Siiriiciiyii vidalarla monte etmek icin

1. Montaj delikleri igin ylzeyi <
isaretleyin. Bkz. Boyutlar ve agirhklar. AN \\.
R3 ve R4 kasalar icin birlikte verilen S

montaj sablonunu kullann.

2. Montaj vidalan icin delikleri delin.
Gerekirse, deliklere uygun diibel eya
ankraj eleman takin.

3. Montaj vidalarim deliklere takin. Vida
basi ile montaj yiizeyi arasinda
bosluk birakin.

4. Suriclyld montaj vidalanna
yerlestirin.

5. Montaj vidalarinm sikin.

Siiriicliyii DIN rayina monte etmek icin

1. Kilitleme parcasim sola gekin.
Gerekirse duz uglu tornavida
kullanin.

2. Kilitleme diigmesini asag dogru
basin

3. Suriclnin Gst tirnaklarim DIN
rayimn Ust kenarina yerlestirin.

4. Suriciyi DIN rayimin alt kenarina
yaslayin.

5. Kilitleme diigmesini birakin.
Kilitleme parcasim saga cekin.

7. SUriclinin dizglin monte
edildiginden emin olun.

Sdriclyd gikarmak igin kilitleme

parcasini acin ve surlclyd DIN

rayindan kaldirin.

6. Yahtim direncini 6lcme

Siirlicli: Stirlicliye zarar verebilecedi icin, slirlicliniin Gzerinde gerilim tolerans
veya yaltim direnci testleri gerceklestirmeyin.

Giris glicii kablosu: Giris glicli kablosunu baglamadan 6nce, giris glict
kablosunun yahtiminm él¢iin. Yerel dlizenlemelere uyun.

Motor ve motor kablosu:

1. Motor kablosunun motora bagh oldugundan ve siiriicli ¢ikis terminalleri
T1/U, T2/V ve T3/W'ye bagh olmadigindan emin olun.

2. Her bir faz iletkeni ile motor koruyucu
topraklama iletkeni arasindaki yalhitim
direncini 6lcmek icin 1000 VDC gerilim
kullanin. Bir ABB motorunun yahtim direnci
100 Mohm'dan fazla olmahdir (25°C'de
[77°F]). Diger motorlarin yahtim direnci igin
Ureticinin belgelerine bakin.

Motor igindeki nem yalitim direncini

disirdr. Motor icinde nem oldugunu
dislinliyorsamz, motoru kurutun ve

6lclimi tekrarlayin.

7. Siiriicliniin topraklama sistemiyle uyumliu
oldugundan emin olun

TUm surici tiplerini simetrik topraklamah TN-S sisteme baglayabilirsiniz

(orta topraklamah delta). Suiriicti, EMC ve VAR vidalan takih olarak teslim edilir.
Vidalarin malzemesi (plastik veya metal) Uriin cesidine baghdir. Tabloda metal
EMC vidasimn (dahili EMC filtresinin baglantisin keser) veya metal VAR vidasinin
(varistor devresinin baglantisinm keser) ne zaman cikarilacagr gésterilmektedir.

U1-PE, V1-PE, W1-PE

Vida Fabrika varsayillam Topraklama sistemleri

etiketi | vida malzemesi Simetrik Kése topraklamah IT sistemleri
topraklamah TN-S | delta, orta nokta (topraklamasiz
sistemler (merkez | topraklamah delta veya yiliksek
topraklamah yildhz) | ve TT sistemler direncli
topraklamah)
EMC Metal Cikarmayin Cikann Cikarn
Plastik D Cikarmayin 2 Cikarmayin Cikarmayin
VAR Metal Cikarmayin Cikarmayin Cikann
Plastik Cikarmayin Cikarmayin Cikarmayin

1) Kuzey Amerika'da satilan siriciilerde plastik bir EMC vidasi bulunur.
2) Dahili EMC filtresini baglamak icin metal vida (surlicii teslimatina dahildir) takilabilir.

8. Giic kablolarnnm baglama
Baglanti semas1 (blendajh kablolar)

PE L1 | L2 | L3 @ R- UDC+ uDC- U v | w @

pE L1 L2
L N
1. Kesicicihaz
2. iki koruyucu topraklama iletkeni. PE iletkenin kesit alam 10 mm? Cu veya

16 mm? Al altinda oldugu takdirde, IEC/EN 61800-5-1 siiriicii giivenligi
standardina gére iki PE iletkeni kullaniimas1 zorunludur. &rnegin, dérdiincii
iletkene ek olarak kablo blendajini kullanabilirsiniz.

3. Dordiinci iletkenin veya blendajin iletkenligi PE iletkeniyle ilgili gereksinimleri
karsilamiyorsa ayn bir topraklama kablosu veya hat tarafi icin ayr PE iletkeni
olan bir kablo kullamn.

4. Blendajin iletkenligi yeterli degilse veya kabloda simetrik yapih bir PE
iletkeni yoksa motor tarafi icin ayn bir topraklama kablosu kullanmn.

5. Motor kablosu ve fren direnci kablosu (kullanihyorsa) igin 360 derece kablo
blendaji topraklamas gerekir. Giris gli¢ kablosu i¢in de 6nerilir.

6. Fren direnci ve direng kablosu (istege bagh)

Baglant: prosediirii (blendajh kablolar)
Sikma torklar i¢in bkz. Glg kablolar icin terminal verileri.
1. Surlci 6n kapagindaki vidayr sékin

ve 6n kapad ¢ikarin.

2. Yerel dildeki gerilim uyarn etiketini
sirticliye yapistinn.

3. Motor kablosunu soyun.

4. Motor kablosu blendajini topraklama
kelepgesinin altinda topraklayin.

5. Motor kablo blendajim demet
halinde bikdn, isaretleyin ve
topraklama terminaline baglayin.

6. Motor kablosunun faz iletkenlerini
T1/U, T2/V ve T3/W terminallerine
baglayin.

7. Fren direnci kullanyorsaniz, fren
direnci kablosunu R- ve UDC+
terminallerine baglayin. Blendajh bir
kablo kullanin ve topraklama
kelepgesi altinda topraklayin.

8. R-ve UDC+ terminal vidalarinin
sikildigindan emin olun. Kablolar
terminallere baglamiyorsamz da bu
adim uygulayin.

9. Giris gl kablosunu soyun.

10. Girig gli¢ kablosunun blendaji varsa,
blendaji topraklama kelepgesinin
altinda topraklayin. Ardindan
blendaji biikerek demet haline
getirin, isaretleyin ve topraklama
terminaline baglayin.

11. Giris glicl kablosunun PE iletkenini
topraklama terminaline baglayn.
Gerekirse ikinci bir PE iletkeni kullamin.

12. 3fazh slricilerde, giris gli¢ kablosunun faz iletkenlerini L1, L2 ve L3
terminallerine baglayin. 1 fazh siiriiclilerde, faz ve nétr iletkenlerini L1 ve L2
terminallerine baglayin.

13. Kablolari mekanik olarak siirliciiniin disina baglayin.

9. Kontrol kablolarim baglama

Baglantilan sectiginiz uygulama makrosunun varsayilan kontrol baglantilarina

gore yapin. Sinyal kablosu ciftlerinin bikimun, endiktif kuplaji dnlemek igin

terminallere mimkiin oldugunca yakin tutun. Terminal baglantilarinin sikma

torku 0.5 ... 0.6 N-m'dir (4.4 ... 5.3 Ibf-ing).

1. Kontrol kablosunun dis blendajinin
bir kismim topraklama igin soyun.

2. Dis blendaji topraklama tirnagina
topraklamak igin bir kablo bad
kullanin.

3. 360 derece topraklama igin metal
kablo baglar kullanin.

4. Kontrol kablosu iletkenlerini siyinn.

5. iletkenleri dogru kontrol
terminallerine baglayin.

6. Bikimli ciftlerin blendajlanm ve topraklama kablolarim SCR terminaline
baglayin.
7. Kontrol kablolannm mekanik olarak siiriciiniin disina baglayin.

Varsayilan G/C baglantilar (ABB standart makrosu)

ABB standart makrosu varsayillan makrodur. ABB standart makrosu icin baglanti
semasi asagida gosterilmektedir. BMIO-01 modidiliine sahip olmayan bir siirlicli
cesidiniz varsa, yalnizca ana linitedeki terminalleri baglayin.

Terminal [Agiklama [P
1...10 kohm — - Analog girigler ve cikislar
I S All  |Frekans/mzreferansi (0...10 V)
’—z }T 3 AGND |Analog giris devresi ortak ucu
AR A2 |Yapilandiriimadh
Maks. 500 ohm i AGND |Analog giris devresi ortak ucu
}T : AO  |Cikis frekansi (O ... 20 mA)
SR AGND |Analog giris devresi ortak ucu
—=—+- SCR |Sinyal kablosu blendaji
— +10V |Referans gerilimi
Dijital G/C baglantilar
+24 V  [Yardimai gerilim kaynagi +24 VDC, maks. 250 mA x
L DGND |Yardimai gerilim kaynagi ortak ucu x
DCOM |Dijital giris ortak ucu x
—— DIl |Stop (0)/ Start (1) x
—"—1{__DI2__l|ileri (0) / Geri (1) x
—"— DI3 [Hzsegimi
—— DI4 |Hzsecimi
—"— DIO1 [Rampa1(0)/Rampa2 (1)
F—X—{ DI02 [Hazir (0) / Hazir degil (1)
DIO SRC [Dijital ¢ikis besleme gerilimi
DIO COM|Dijital giris/¢ikis ortak ucu
Role cikisi 1
RC Hata yok [Hata (-1)] x
RA ‘\J x
L—&®—{ RrRB [— x
r—n Giivenli moment kapatma (STO)
gy S+ _Gi_ivenli _m_oment kapatma (STO). _Si_iriiciinii_n biiglarr)am | x|
SGND |[icin her iki devre kapatilmahdir. Cizimde, bir giivenlik x
E— S1 devresinin glivenlik kontaklan aracihgyla basitlestirilmis [
baglantisin1 gosterilmektedir. STO kullamlmiyorsa —
2 fabrikada takilan atlayicilan yerinde birakin. Ayrica x
bkz. B&lim Guvenli moment kapatma (STO).

1) x = ana Unitede, bos = BMIO -01 modiiliinde.

Dahili haberlesme baglantisi

Siricilyd, BMIO -01 G/C moddllindeki dahili haberlesme araytizl Gizerinden bir
EIA-485 seri iletisim baglantisina baglayabilirsiniz. Dahili haberlesme arayiizi
Modbus RTU protokoliini destekler.

Modbus RTU iletigsimini timlesik endiistriyel ag sistemi ile yapilandirmak igin:
1. Haberlesme kablolarim ve gerekli G/C sinyallerini baglayin.

2. Sonlandirma ve bias ayarlarim yapmak icin jumper kullamn.

3. Siruclyi cahstirin ve gerekli parametreleri ayarlayin.

Bir baglanti 6rnegi asagida gosterilmektedir.
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Sonlandirma

A(;IKU ve bias ve bias ve bias
KAPALI KAPALI AGIKD?)
Otomasyon Siriict Siiriic Siiriicl

kontrol cihaz1

1) Haberlesmenin uglarindaki cihazlarda sonlandirma agik olmahdir. Diger tim cihazlarda
sonlandirma kapah olmahdir.

2) Bir cihazda bias agik olmahdir. Bu cihazin haberlesmenin sonunda olmasi 6nerilir.

3) Kablo blendajlarim her bir siirliclide birbirine baglayin, ancak bunlan siriicliye baglamayin.
Blendajlan sadece otomasyon kontrolériindeki topraklama terminaline baglayin.

4) Sinyal topraklama (BGND) iletkenini otomasyon kontrol&riindeki sinyal topraklama
referansi terminaline baglayin. Otomasyon kontrol&rinin sinyal topraklama referans
terminali bulunmuyorsa, sinyal topraklamasinm tercihen kontroldriin yakininda olacak
sekilde 100 ohm'luk bir direng lizerinden kablo blendajlarina baglayabilirsiniz.
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10. Siiriiciiyii devreye alma

UYARI! Siriiclyu devreye almadan 6nce, kurulumun tamamlandigindan
emin olun. Ayrica motoru ¢ahstirmanin glvenli oldugundan da emin
olun. Hasar veya yaralanma riski varsa motorun diger makinelerle
baglantisini kesin.

VAN

Ortam kosullar

Gereklilikler Gahsma sirasinda (sabit kullamim amaciyla kurulmus)

ACS380 | Girig degerleri Cikis degerleri
-04xx- | Bobin- | Bobinli | Maks. | Nominal Hafif sartlarda Agrr sartlarda
siz akim kullamim kullanim kullanim

h h Imax N Pn ,Ld Py d ’Hd PHd

A A A A | kw | A | kw | hp A | kw | hp

12A2-2 160 | 122 176 | 122 | 30 | 116 | 30 | 30 | 98 | 22 | 3,0

Kullamar araylizii hakkinda daha fazla bilgi almak igin, bkz. striictyle birlikte
verilen ACS380 User interface guide (3AXD50000022224 [Ingilizce]).

1. Surlclye gig verin. Strlict yazihrm, bagh adaptori (BMI0-01 modiili veya

17A5-2 21,0 17,5 22,0 175 | 40 | 167 | 4,0 50 | 122 | 3,0 3,0

25A0-2 30,5 25,0 315 250 | 55 | 242 | 55 7,5 175 | 4,0 5,0

033A-2 37,5 32,0 45,0 [ 320 | 75 |308| 75 | 10,0 | 25,0 | 5,5 7,5

032A-2 374 32,0 450 [320]| 75 |308]| 75 | 10,0 | 250 | 55 75

048A-2 | 532 | 480 | 57,6 | 48,0 11,0 | 462 | 11,0 | 150 | 320 | 7,5 | 10,0

230 V siiriiciiler:
Deniz seviyesinin 0 ... 2000 m (O ... 6562 ft) Uzerinde.
400/480 V siiriiciler:
Deniz seviyesinin 0 ... 4000 m (O ... 13123 ft) {izerinde.
2000 m (6562 ft) lizerindeki rakimlarda:
« sadece TN-S ve TT topraklama sistemlerine izin verilir
« role gikisi1 RO1igin izin verilen maksimum gerilim azalr.
4000 m'de (13123 ft) 30 V'tur.
Deger diisiirme:
Cikis akimi, 1000 m (3281 ft) lzerindeki her 100 m (328 ft) igin %1

Kurulum alam rakim

bazi haberleg‘ne modidilleri) otomatik olarak tammlar ve gecerli 055A2 60,0 55.0 864 | 55,0 | 150 | 52,8 | 150 | 150 | 48,0 | 11,0 | 150 diiger.
parametreleri ayarlar. 3 fazh Uy =400V Cevre hava sicakhg Kasa RO:
2. Birimleri segin (uluslararasi veya ABD). Motor verileri 01A8-4 2.8 18 22 18 | 055] 17 | 055 - 12 | 037 - ;(10 ...;150;2 (14 ... 122°F). Donmaya izin verilmemelidir.
gorinlimUnde, motor tipini segin: 02864 | 35 | 26 | 32 | 26 |075]| 25 [ 075 - | 18 [055] - asa RL..R4: \ A -
ot sl || o ae S5 e s T e [ar | s o
PMSM: Sabit m1knaE1sh senkron motor 075W— 1904 04A04 61 20 5.9 20 | 15 | 38 | 15 N 33 | 11 - cekilde du§'er::
SynRM: Senkron relliktans motor. : : 05A64 | 85 | 56 72 | 56 | 22 | 53 | 22 | - | 40 | 15 | - + 055A-2,038A-4 ve 050A-4 tipleri: Eklenen her 1°C (1,8°F) igin %2
3. Motor kontrol modunu ayarlayin. 400.0v " 50.0Hz 07A2-4 101 72 101 72 | 30 | 68 | 30 N 56 | 22 N - Diger tipler: Eklenen her 1°C (1,8°F) igin %1.
Vektor: Hiz referansi. Bu mod, bir¢ok uygulama igin ' ' 09A4-4 12,9 9.4 130 | 94 | 40 | 89 | 40 N 72 | 30 N Bagil nem %5 ... %95. Yogugmaya izin verilmez. Korozyona neden olan
uygundur. 14BDrpm 50 0Mm 12764 165 126 169 126 | 55 | 120 | 55 N 94 20 N ogbasz(l)all:‘:: bulunmasi durumunda maksimum izin verilen bagl nem
Skaler: Frekans referansi Bu modu sabit miknatish 17A0-4 23,4 17,0 227 | 170 | 75 | 162 | 75 - 126 | 55 N Kirliik dozeviert Tletken ;:oza verie
senkron motorlarda kullanmayin. Bu modu agagidaki Uy W@ Casg 25A0-4 | 318 | 250 | 306 | 250 | 1,0 | 238 | 1,0 | - | 170 | 75 . Darb uzey boet = 'I :
durumlarda kullann: 50 H 0.00 033A-4 | 40,9 | 320 | 450 | 320|150 |305[150| - |250]| 110 | - d;;uz veya seres zin verfimez.
*  Motor sayisinin degisme ihtimali varsa. P of 032A-4 | 407 | 320 | 450 | 320|150 | 305 | 150 | - | 250 1,0 | -
* Nominal motor akimi siirlictiniin nominal siirlict - 038A-4 49,0 38,0 57,6 380 | 18,5 | 36,0 | 18,5 - 32,0 | 15,0 - Boyutlar ve aélrhklar
akiminin %20’sinin altindaysa. (6) 045A4 | 557 | 450 | 684 | 450 | 220 | 42,8 | 220 | - [380] 185 - W D1
4. Nominal motor degerlerini ayarlayin. 050A-4 | 557 | 50,0 | 8,0 | 500|220 480220 - [450] 220 - @5[21]
5. Motoru gahstinn ve déniis yéniinli kontrol edin. Yén L& 504 5 ls 3 fazh Uy =480V == == FY \
yanhssa, sunlan yapabilirsiniz: ' ' 01A8-4 2,2 1,6 2,2 - - 1,6 - 075 | 1,1 - 0,5 ° N ©
* Fazsirasi ayarim degistirme veya Ilax Ilax 02A6-4 27 2,1 3,2 - - 2,1 - 10 | 16 - | 075 B%B @10[.40] / ==
* motor kablosunun faz sirasim degistirme. 15DD_FP3-4DA 03A3-4 39 3,0 47 - - 3,0 - 15 | 21 - 10
Not: Vektdr kontrol modunda, siiriicii ilk baslatmada Min 04A0-4 | 45 34 5,9 - - |34 - 12030 - L5 I .
otomatik bir durma halinde tammlama gahsmas: Orpm 05A6-4 | 66 4,8 72 - - | 48| - [30]35] - |20 = % T
gerceklestirir. S\ 07A2-4 6,2 6,0 10,1 - - 6,0 - 30 | 48 - 3,0
6. Z’Io'g)r kontrolg g('ir(]n(]r?(jnde, baglatma ve 145 Ea@{® 1 ?:AA;_: 1935; 171% i:,g - - 1716O R 3: 32 R 28 I
urdurma modunu ayarlayin. - , ) , - - , - f g - , \
7. Hizlanma ve yavaslama surelerini ayarlayin. 1% 2 é? i? ;75/;%": ;i’i g’g 325’; - - 2’8 - 128 111’2 - 1-82 ol
8. Maksimum ve minimum hizlar ayarlayin. Modbus 033A4 39 270 5.0 - - 270 - 200 | 21,0 - 150 y
9. Kontrol makrolar gériinimiinde, uygun makroyu FID BT 032A4 337 270 45,0 N N 270 T 200210 - 15,0 -
segin. Haberlegsme iletigimlerini yapilandirmak icin, 038A4 | 413 | 340 | 576 . T 320 - 250270 - |200 Kasa Boyutlar Agrhklar
bkz. Endistriyel ag sistemi iletigimi. 045A4 | 469 | 400 | 684 . T Ta00| - |300[330] - |250 tipi H1' HZ' H3' w' D1‘ M1' M2.
10. Sdricl parametrelerini uygulamaya goére ayarlayin. Ayrica bir gelismis 050A-4 | 46,9 42,0 81,0 R - |420| - |300400| - |300 mm | ing |mm | ing| mm | ing | mm | in¢ |mm | ing |mm | ing | mm | ing | kg | pound

kontrol paneli (ACS-AP-...) veya Drive Composer bilgisayar yazihrmim da
kullanabilirsiniz.

UYARI! Sirlict kontrol programinin otomatik hata sifirlama veya
otomatik yeniden baglatma islevlerini etkinlestirirseniz tehlikeli
durumlann meydana gelmeyeceginden emin olun. Bu islevler siirtctyl
otomatik olarak sifirlar ve strticii hatadan veya besleme kesintisinden
sonra cahismaya devam eder. Bu islevler etkinlestirilirse, kurulum,
IEC/EN 61800-5-1 standardin 6.5.3 bendinde tammlandigh gibi 6rnegin
“BU MAKINE OTOMATIK OLARAK CALISIR” seklinde acikca isaretlenmelidir.

A\

Endiistriyel ag sistemi iletigimi
BMIO-01 G/C modiilii ile haberlesme iletisimi

h Motor glcii Py (kW) ile 230 V ve 400 V i¢in ve motor glicli P4 (hp) ile 480 V icin giris
akimi.

Inax Maksimum gikig akimi. Cikig frekansi 9 Hz'den az oldugunda her 10 dakikada bir
2 saniye icin kullamlabilir.
N Nominal gikis akim. Maksimum sirekli rms ¢ikis akimi (asin yik yok).
Igq  Strekli rms gikis akim. Her 10 dakikada bir 1 dakika boyunca %10 asin ylike izin verir.
Ihg  Strekli rms ¢ikis akimi. Her 10 dakikada bir 1 dakika boyunca %50 asin yiike izin verir.
Py Nominal kullanimda tipik motor giicii (asin yik yok)
Py Hafif sartlarda kullanimda tipik motor giicii (%10 agin yiik)
Pyg Tipik motor giicli agir sartlarda kullamim (%50 agin yiik)
Kilowatt degerleri cogu IEC 4 kutuplu motor igin gegerlidir. Beygir glicti degerleri cogu
NEMA 4 kutuplu motor i¢in gegerlidir.

Sigortalar ve tipik giris besleme kablosu boyutlan

RO |205|8,1|223)|8,8| 170 |6,7| 70 | 2,8 [176|6,9| 50 |2,0|191 (75|14 | 3,1

Rl |205(8,1(223(8,8| 170 |67 | 70 [ 28 [176]|6,9| 50 [2,0|191| 75|14 | 3,1

R2 | 2058122388170 | 67| 95 | 3,7 | 176 | 6,9| 75 |3,0| 191 | 7,5 20| 44

R3 |205(8,1|223|8,8| 170 | 6,7|169 | 6,7 [ 176 |6,9|148 (58| 191 |75(33| 73

R4 |205|8,1(240|9,5| 170 (6,7 (260 |10,2( 181 | 71 (234|9,2(191| 75|53 | 117

isaretler

Gegerli isaretler Griinlin tip etiketinde gosterilmistir.
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Giivenli moment kapatma (STO)

e e e " . PP ACS380 Sigortalar Kablo iletkeni Kasa
L Kontrol{nal:‘rqlar] gt.)r.lm:murlth:lfnlMot:Zus“ R':Uyu secin. Strlic bazi -04xx- 2y boyutlari (Cu) tipi Suric, IEC/EN 61800-5-2 uyarinca bir Glivenli moment kapatma iglevine (STO)
parametre degerlerini otomatik olarak cegigtinir. 96 9R UL simf sahiptir. Ornegin, strticliyl tehlike durumunda (bir acil durdurma devresi gibi)
2. Haberlesmeyi parametre listesinden yapilandirin. _ _ - durduran giivenlik devrelerinin son aktliator cihaz1 olarak kullamlabilir.
Modbus RTU yapilandirmasi igin minimum parametre seti: ABB tipi Bussmann tipi Bt:’s.sman.n{ mm AWG STO fonksiyonu etkinlestirildiginde, siiriicii cikis asamas giic yan iletkenlerinin
No Adh Deder Edison tipi kontrol gerilimini devre disi birakarak, sirliciniin motorun dondiriilmesi igin
- g€l 1fazh Uy =230V gerekli momenti tretmesini engeller. Kontrol programi, 31.22 parametresiyle
2001 |Extlkomutlan Dahili haberlesme 02A4-1 | OFAFOOOHI10 170M2695 JIN/TINIO | 3x1,5+15 | 14 RO tammlanan bir g&sterge olusturur. Giivenli moment kapatma etkinlestirildiginde
2211 |Extlhizrefl (vektdr) EFB refl 03A7-1 OFAFO0OH10 170M2695 JIN/TINIO 3x1,5+15 14 RO motor cahsiyorsa serbest durus yapar. Aktivasyon anahtan kapatildiginda STO
2811 Extl frekans refl (skaler) EFB refl 04ABL OFAFOOOHIE T70M2696 3IN/TINZO 3Ixi5+15 11 Rl devre dis1 birakihr. Tekrar baslatmadan 6nce olusan tiim anzalar sifirlanmahdir.
o651 | orAronoRzo | riovaesr | /oo | Snsvis | s | | g0 fonkshonu, glventk fonkeyonunun woulanmasida her i kanain da
58.01 Protokol etkinlestirme Modbus RTU s P o . L
A adresi s I . 07A8-1 OFAF000H25 170M2698 JIN/TIN25 3x15+15 14 RL i¢in hesaplanmistir ve her iki kanahn kullamlmadid durumlarda gegerli degildir.
58.03 Ag adresi (varsayilan) 09A8-1 OFAFOOO0H32 170M2698 JIN/TIN25 3x2,5+2,5 14 R2
58.04 lletisim hizi 19,2 kbps (varsayillan . . e .
= ps ( yilan) 12A2-1 OFAFOO0H35 170M2698 JIN/TIN3S 3x25+2,5 14 R2 UYARI! STO fonksiyonu, siiriici ana ve yardimci devrelerinden gelen
58.05 Parite 8 EVEN 1 (varsayilan) 3fazh Uy =230V s
N gerilimi kesmez.
Haberlesme adaptdr modiilii ile haberlegme iletigimi 02A4-2 | OFAFOOOH6 | 170M2694 JS/TIS6 | 3x15+15 | 14 | Rl
Stirticii. bagh ad L K ol K | dodiru haberl K | 03A7-2 OFAFO00H10 170M2695 J1S/T1S10 3x1,5+1,5 14 R1 Notlar:
Urtcd, bagh adaptorl otomatik olarak tammlar ve dogru haberlesme kontro . . ) L ..
makrosunu seger. Gerekirse, adaptére 6zgii ayarlar yapilandirin. llgili (0)223 ; gi’:‘;gggr&g gg::zs: iiz/ﬁig ;:iz : i: 11 21 * Serbest sekilde durdurma kabul edilebilir bir durum degilse STO'yu
haberlesme adaptori belgelerine bakin. - / J ’ etkinlestirmeden 6nce uygun durdurma modunu kullanarak suriiclyi ve
07A8-2 OFAFO00H16 170M2696 J3S/T3S15 3x1,5+1,5 14 R1 makineyi durdurun.
Uyanlar ve anzalar 09A8-2 | OFAFO0OH16 170M2696 11S/T3S15 3x25+25 | 14 R1 *  STO fonksiyonu diger tiim siiriicti fonksiyonlarim gecersiz kilar.
12A2-2 OFAFO00H25 170M2697 J3S/T3S20 3x2,5+2,5 14 R2
Uyan Hata |Aqklama 17A5-2 OFAFOOOH32 170M2698 J1S/TIS30 3x6+6 10 R3 K bl lam
A2A1 2281 |Uyar: Akim kalibrasyonu sonraki start sirasinda yapilr. >cA . > FAFOOOH Tovz /T ” 1 R ablolama
Hata: Cikis faz akimi 8lgiim hatas. 0;2'2 gFAFgggHzg 173»42?33 iiz/T‘;zsg 3312 * ‘150 ;) Rg Glvenlik kontaklar birbirine gére 200 ms igerisinde agihp kapanmahdir.
e 1e . N - X + - s o . aa ) ae . . PRy ape aeae e
A2B1 2310 | Aginakim: Gikig akinm dahili limitten fazla. Buna bir topraklama hatas / Baglantiicin cift blendajh biikiimlii kablo ¢ifti dnerilir. Anahtar ve siiriicii kontrol
veya faz kaybi neden olabilir. 032A-2 | OFAFOOOH63 170M2700 315/T3S50 3x10 +10 8 R4 tinitesi arasindaki kablolarin maksimum uzunlugu 300 m'dir (1.000 ft). Kablo
A2B3 2330 |Topraklama kaga@i: Genel olarak motorda veya motor kablosundaki bir 048A-2 | OFAFO00H100 170M2702 13S/T3S70 3x25 + 16 4 R4 blendajim yalmzca kontrol tinitesinde topraklayin.
topraklama hatasinin neden oldugu yiik dengesizligi. 055A-2 OFAFO00H100 170M2702 13S/T3S70 3%x25 + 16 4 R4 |
A2B4 2340 | Kisa devre: Motorda veya motor kablosunda kisa devre. 3 fazh Uy = 400V veya 480 V Onay ama
- 3130 | Girig faz1 kayb1: Ara DC devresi gerilimi osilasyon yapar. 01A8-4 OFAF000H4 170M2694 J1S/TIS3 3x1,5+1,5 14 RO Bir glivenlik fonksiyonunun giivenli sekilde cahsmasin saglamak i¢in dogrulama
- 3181 | Capraz baglant: Girig ve motor kablosu baglantilan yanhs. 02A6-4 OFAFO00H6 170M2694 31S/TIS6 3x1,5+1,5 14 RL testi gereklidir. Test, glivenlik fonksiyonu hakkinda yeterli uzmanlik ve bilgiye
A3AL 3210 | DC bara agin gerilimi: Ara DC devresi gerilimi cok yiiksek. 03A34 OFAFO00H6 170M2694 335/T356 3x15+15 | 14 RL Zahllp }’?tkl? b:’.ir k1§l; tlaralﬁNdar;_geff;ek|€'|§t1”|"r%hdlg_r'r§$ft plzo_sedurlgrlvve Iraporu
—— Pr—. —— — u kisi tarafindan belgelenmeli ve imzalanmahdir. onksiyonu dogrulama
A3A2 3220 | DC bara diisiik g?”hm' A.@.DC devresi ger1I1m1 Qf),k dislk. 04A0-4 OFAFGOOH10 170M2695 JIS/T3S6 3x1,5+15 14 RL talimatlan siiriici donanim kilavuzunda bulunabilir.
- 3381 | Cikis fazi kayb1: Ug fazin licli de motora bagh degil. 05A6-4 OFAFOO0H10 170M2695 11S/T1S10 3x1,5+1,5 14 R1
A5A0 5091 | Guvenli moment kapatma: Glivenli moment kapatma (STO) fonksiyonu 07A2-4 OFAFOO00H16 170M2696 J3S/T3S10 3x1,5+1,5 14 Rl Teknik veriler
seal :::nl STKavDr Dani haber Tetemde K 09A4-4 | OFAFOO00H16 170M2696 1S/TIS15 | 3x25+25 | 14 R1 * IN1ve IN2'de “1” olarak yorumlanacak minimum gerilim: 13V DC
- lletigim Kaybi: Dahili haberlegme illetisgiminde kayip. . . . . . m s
Lieim K3y 11 haperies 2 LAl - 12A6-4 | OFAFOOOH25 170M2697 J3S/T3520 | 3x25+25 | 14 R2 *  STO reaksiyon siiresi (tespit edilebilir en kisa kesinti): 1 ms
- 7510 FBA A iletisim kayba: Suirlict ile haberlesme adaptdri arasindaki 17A0-4 OFAFOOOH32 170M2698 135/T1525 3Ix6 + 6 10 R3 o e . o .
iletisimde meydana gelen kayip. * STO tepki suresi: 2 ms (tipik), 5 ms (maksimum)
. 25A0-4 OFAFOO0H50 170M2699 J3S/TIS35 3x6+6 10 R3 . e i 2 icin farkh d lardaki k M
AFF6 - Tammlama ¢algmas1: Motor tamimlama ¢ahsgmas bir sonraki 033A4 OFAFO00HE3 TTOM2700 335/T3545 X107 10 A 3 Hata tespit slresi: 200 ms icin farkh durumlardaki kanallar
baslatmada gergeklesir. * Hata reaksiyon siiresi: Hata algilama stiresi + 10 ms
- FA81 |Givenli moment kapatma 1: Giivenli moment kapatma devresi 1 anzah. gzzﬁ’: 8;‘:‘;222:22 ?I(()J:jli?lgg jj:;‘l.l'-;:gf) ixig * ig g E: ® STO hata g&sterimi (parametre 31.22) gecikmesi: < 500 ms
- X +
- FA82 | Givenli moment kapatma 2: Glivenli moment kapatma devresi 2 arizal. . o imi i it <
P P 045A-4 OFAFOOOH100 170M2702 J3S/T1S60 3x25 + 16 4 R4 R ZTO u}ll,aknbg,,o,s,t?rl(ny,,(par,angztgezgé’fz)s?fglkmes" 1000 ms
Degerler 050A4 | OFAFOOOHI00 | 170M2702 35/T1560 | 3x25+16 4 R4 Gvenlik biitinlk dizeyi ( ):
* Performans diizeyi (EN ISO 13849-1): PL e
ACS380 | Giris degerleri Gikis degerleri tL:E;f\{I;Na/I1%1Lr61800_S-1 listesini korumak icin Gnerilen brangman koruma sigortalan Siirticli STO, IEC 61508-2'de tanimlandhdn gibi bir A tipi glivenlik bilesenidir.
-04xx- P PR . " = . : - : - P
Bosti);n Bobinli h::ll::. m::::ﬁ: Hafll:ﬁ::l:\rda Agrkruguaar:::da 2) siiriicii, bu tabloda verilen sigortalarla korundugunda maksimum 480 V (480 V siriiciiler) STO fgndks1yonunlt1rl1 tam guvk()enll(1k verileri, tam anza oranlan ve ariza modlan igin
veya 240V (240 V surictller) degerinde en fazla 100000 simetrik amper (rms) saglayabilen bir suruct donamm kilavuzuna bakin.
h h max N | Py ha | Py ha | Pug devrede kullanima uygundur. Uygunluk beyanlarl
A A A A | kw A | kw | hp A | kw hp 3) T Simfi sigortalara alternatif olarak, 3 fazh siriiclilerin bransman devresi korumasi i¢in aym
1fazh Uy =230V voltaj ve akim degerine sahip J Simfiveya CF Simfi sigortalan kullanabilirsiniz.
02A4-1 5,5 4,2 3,2 24 | 0,37 2,3 0,37 | 0,5 1,8 0,25 | 0,33 4) Brangman devre korumasi olarak kullanilabilecek ek UL sigortalar ve devre kesi_cilerigin bkz.
03A7-1 7.4 6,4 43 37 | 055 35 | 055|075 | 24 | 0,37 | 05 Alternate Fuses, MMPs and Circuit Breakers for ABB Drives (3AXD50000645015 [Ingilizce]). EU Declaration of Conformity eclaration of Conformity
04A8-1 9,1 8,3 67 48 [075 | 46 [ 075 ] 1,0 | 37 [055] 075 Syl facinry (Sae) Routers 2008

06A9-1 12,6 11,9 8,6 6,9 11 6,6 1,1 1,5 48 | 0,75 | 1,0

O7A8-1 | 149 | 135 | 124 | 78 | 15 | 74 | 15 | 20 | 69 | 11 | 15

09A8-1 21,0 17,0 14,0 9,8 2,2 9,3 2,2 3,0 78 15 2,0

12A2-1 25,6 21,1 17,6 122 | 30 | 116 | 3,0 3,0 9,8 2,2 3,0

3fazh Uy =230V

02A4-2 3,5 2,4 32 | 24 |037] 23 | 037] 05 | 1,8 | 0,25 | 0,33
03A7-2 4.8 37 43 37 | 055 | 32 | 055 075 | 24 | 037 | 05
04A8-2 5,8 4,8 67 | 48 | 075 46 | 075 | 1,0 | 37 | 055 075
06A9-2 8,4 6,9 86 | 69 | 11 | 66 | 11 | 15 | 48 | 075 | 1,0

07A8-2 9,4 78 12,4 7,8 1,5 75 15 2,0 6,9 1,1 1,5

09A8-2 12,8 9,8 14,0 9,8 2,2 9,3 2,2 2,0 78 15 2,0
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Gii¢ kablolan icin terminal verileri

Kasa L1, L2, L3, T1/U, T2/V, T3/W, R-, R+/UDC+, UDC- PE
tipi Min. kablo | Maks. kablo Stkma torku Maks. kablo | Stkma torku

boyutu boyutu boyutu

(yekpare/ (yekpare/ (yekpare/
orgiilii) orgiilii) orgiilii)
mm? [AWG| mm? [ AwG N-m Ibfing | mm? [ AWG [ N-m [Ibf.ing

RO 0,5/0,5| 18 4/2,5 10 | 0,5...0,6 5 6/4 10 1,2 11
R1 0,5/0,5| 18 4/2,5 10 [ 0,5...06 5 6/4 10 1,2 11
R2 0,5/0,5| 18 4/2,5 10 [0,5...06 5 6/4 10 1,2 11
R3 0,5/0,5| 18 10/6 6 |12.15[11..13| 6/4 10 | 12 11
R4 0,5/0,5| 18 25/16 2 2,5...3,7 | 22...32 | 25/16 4 2,9 26

Notlar:

¢ Belirtilen minimum kablo boyutu, maksimum yikte yeterli akim tasima
kapasitesine sahip olmayabilir.

* Terminaller, belirtilen maksimum kablo boyutundan bir boyut daha biyiik
iletkeni kabul etmez.

¢ Terminal basina maksimum iletken sayis1 1'dir.

Bos yer gereksinimleri

Kasa tipi Ustte Altta Yanlarda ?

mm | ing mm | ing mm | ing

RO...R4 75 | 3 75| 3 0 | 0

1) Yandan monte edilen bir secenek, srlicliniin sag tarafinda yaklasik 20 mm (0.8 in¢) bosluk
gerektirir.



https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=9AAK10103A6193&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=Launch
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=9AAK10103A6193&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=Launch
https://www.youtube.com/playlist?list=PLL7dUsU7kD1qnKggydyiT-OrAnhKDK067
https://www.youtube.com/playlist?list=PLL7dUsU7kD1qnKggydyiT-OrAnhKDK067
http://ecodesign.drivesmotors.abb.com/
http://ecodesign.drivesmotors.abb.com/
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD10001497204&LanguageCode=en&DocumentPartId=&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD10001497204&LanguageCode=en&DocumentPartId=&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50000645015&LanguageCode=en&DocumentPartId=&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50000022224&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
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