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ACS380 frekvensomriktare
Snabbguide for installation och
idrifttagning

Sakerhetsinstruktioner

instruktionerna kan medfdra personskador och dédsfall samt skador
pa utrustning. Elektriskt installationsarbete och underhallsarbete far
endast utféras av kvalificerad elektriker.

2 VARNING! F6lj dessa instruktioner. Underlatenhet att folja

* Arbetainte med frekvensomriktaren, motorkabeln, motorn eller styrka-
blarna nar frekvensomriktaren dr natansluten. Innan arbetet pabérjas ska
frekvensomriktaren isoleras fran alla farliga spanningskallor och det ska
sdkerstallas att arbetet kan pabdrjas utan fara. Vanta alltid i 5 minuter efter
franskiljning av inkommande matning for att lata mellanledskondensato-
rerna ladda ur.

* Arbetainte pa frekvensomriktaren medan en roterande permanentmagnet-
motor ar ansluten. En roterande permanentmagnetmotor spanningssatter
frekvensomriktaren, inklusive dess in- och utgangsplintar.

1. Uppackning av leveransen

Férvara frekvensomriktaren i forpackningen tills den ska installeras. Efter
uppackning ska frekvensomriktaren skyddas mot damm, skrap och fukt.

Kontrollera att féljande artiklar ingar:

* frekvensomriktare

¢ tillval, om de har bestallts med en tillvalskod

* installationstilloehér (kabelklammor, buntband, hardvara osv.)

* monteringsmall (endast for R3 och R4)

* sakerhetsinstruktioner

* flersprakig varningsetikett (restspanningar)

* handledning till anvandargrénssnittet (under frekvensomriktarens frontkapa)

* snabbguide fér installation och idrifttagning

* handledningar for hardvara och systemprogramvara om de har bestallts
med en tillvalskod.

Kontrollera att det inte finns nagra tecken pa skador pa artiklarna.

2. Reformera kondensatorerna

Om frekvensomriktaren inte har varit spanningssatt pa ett ar eller mer maste
DC-mellanledskondensatorerna reformeras. Tillverkningsdatum finns pa
markskylten. Se Capacitor reforming instructions (3BFE64059629 [engelska]).

3. Valja kablar och sakringar

* Anslutning av kraftkablar. F6lj lokala foreskrifter.

* Inkommande matningskabel: ABB rekommenderar att anvanda
symmetriskt skarmad kabel (VFD-kabel) for basta EMC-prestanda.

*  Motorkabel: Anvand symmetriskt skarmad kabel (VFD-kabel) for basta
EMC-prestanda. Symmetriskt skarmad kabel minskar aven
lagerstrommar, slitage och pafrestning pa motorisolationen.

* Kraftkabeltyper: | IEC-installationer ska koppar- eller aluminiumkablar
anvandas (om sa tillats). | UL-installationer ska endast kopparkablar
anvandas.

*  Markstrom: max. laststrém.

* Markspanning: min. 600 V AC.

* Madrktemperatur: | IEC-installationer, valj en kabel dimensionerad for en
maximal ledartemperatur pa minst 70 °C under kontinuerlig drift. | UL-
installationer, vdlj en kabel dimensionerad fér minst 75 °C.

* Storlek: Se Sdkringar och typiska kraftkabeldimensioner for typiska
kabelstorlekar och Plintdata for kraftkablar for maximala kabelstorlekar.

* Valj styrkablar. Anvand dubbelskdrmad kabel med tvinnade par fér analoga
signaler. Anvand dubbel- eller enkelskarmad kabel for digital-, rela- och
1/O-signaler. Dra inte 24 V- och 115/230 V-signaler i samma kabel.

* Skydda frekvensomriktaren och den inkommande matningskabeln med
korrekta sakringar. Se Sakringar och typiska kraftkabeldimensioner.

4. Kontrollera installationsplatsen

Frekvensomriktaren dr avsedd for skapinstallation och har kapslingsklassen

IP20/UL 6ppen typ som standard.

Kontrollera platsen dar frekvensomriktaren ska installeras. Kontrollera att:

* Installationsplatsen &r tillrackligt ventilerad och att varmluften inte
atercirkulerar.

* Det finns tillrackligt med fritt utrymme runt frekvensomriktaren for kylning,
underhall och drift. Se Krav pa fritt utrymme fér krav pa fritt utrymme.

¢ Miljovillkoren uppfyller kraven. Se Miljévillkor.

* Installationsytan i mdjligaste man ar vertikal och att den &r tillrdckligt stark
for att bédra enhetens vikt. Se Matt och vikt.

* Installationsytan, golv och material nara frekvensomriktaren ar av icke
brannbart material.

* Detinte finns nagra kallor till starka magnetfalt sisom enledare med
hdgspanning eller kontaktorslingor i narheten av frekvensomriktaren.
Ett starkt magnetfalt kan orsaka stérningar eller onoggrannhet i
frekvensomriktarens drift.

5. Montera frekvensomriktaren

Frekvensomriktaren kan installeras med skruvar eller pa en DIN-skena

(Top Hat-typ, bredd x hdjd = 35 mm x 7,5 mm).

* Installera RO-frekvensomriktare vertikalt. RO-frekvensomriktare har ingen
kylfldkt.

* Frekvensomriktare med byggstorlek R1...R4 kan installeras med maximalt
90 graders lutning, fran vertikal till horisontell orientering.

* Installerainte frekvensomriktaren upp och ned.

* Flerafrekvensomriktare kan installeras bredvid varandra.

Montera frekvensomriktaren med skruvar

1. GOr markeringar pa ytan fér monte- <
ringshélen. Se Matt och vikt. Anvdnd AN \'\
den medféljande monteringsmallen S

for byggstorlek R3 och R4.

2. Borra halen fér monteringsskru-
varna. Installera lampliga plugg eller
fixeringsankare i halen vid behov.

3. Installera monteringsskruvarnai
halen. Ldmna ett mellanrum mellan
skruvhuvudet och installationsytan.

4. Hakta upp frekvenomriktaren pa
skruven.

5. Slutligen dra at skruven.

Montera frekvensomriktaren pa en DIN-skena

1. Forlasdelen at vanster. Anvand en
sparskruvmejsel vid behov.

2. Tryck ned lasknappen.

3. Placera frekvensomriktarens 6vre
flikar pa DIN-skenans 6vre kant.

4. Placera frekvensomriktaren mot DIN-
skenans nedre kant.

5. Slapp upp lasknappen.
For lasdelen at héger.
7. Kontrollera att frekvensomriktaren

o

ar korrekt installerad.
Ta bort frekvensomriktaren genom att
6ppna lasdelen och lyfta av
frekvensomriktaren fran DIN-skenan.

6. Mat isolationsresistansen
Frekvensomriktare: Gor inga test av spanningstolerans eller isolationsresistans
pa frekvensomriktaren. Det kan orsaka skador pa frekvensomriktaren.

Inkommande matningskabel: Mdt den inkommande matningskabelns isolation
innan den ansluts. Folj lokala féreskrifter.

Motor och motorkabel:

1. Kontrollera att motorkabeln ar ansluten till motorn och skild fran
utgangsplintarna T1/U, T2/V och T3/W pa frekvensomriktaren.

2. Anvand en spanning pa 1000 V DC for att
mata isolationsresistansen mellan varje fas-
ledare och skyddsjordledaren. Isolationsre-
sistansen hos en ABB-motor maste
6verskrida 100 Mohm (vid 25 °C). For isola-
tionsresistans hos andra motorer, se res-
pektive tillverkares dokumentation.

Fukt inuti motorn minskar isolationsre-

U1-PE, V1-PE, W1-PE

Anslutningsprocedur (skarmade kablar)

F6r atdragningsmoment, se Plintdata for kraftkablar.

1. Tabort skruven pa frekvensomrikta-
rens frontkapa och ta sedan av front-
kapan.

2. Satt en varningsetikett for
restspanningar pa lokalt sprak
pa frekvensomriktaren.

3. Skala motorkabeln.

4. Jorda motorkabelskdrmen under
jordningsklamman.

5. Tvinna samman motorkabelskar-
men, mark den och anslut den till
jordplinten.

6. Anslut motorkabelns fasledare till
plintarna T1/U, T2/V och T3/W.

7. Om ett bromsmotstand anvands,
anslut bromsmotstandskabeln till
plintarna R- och UDC+. Anvand en
skdrmad kabel och jorda skarmen
under jordningsklamman.

8. Setill att plintskruvarna R- och UDC+
ar atdragna. Ga igenom det har
steget dven om inte kablar ansluts
till plintarna.

9. Skala inkommande matningskabel.

10. Deninkommande matningskabeln
har en skarm, jorda skarmen under
jordningsklamman. Tvinna sedan
samman skarmen, mark den och
anslut den till jordplinten.

11. Anslut ledaren for skyddsjord for
den inkommande matningskabeln
till jordplinten. Vid behov, anvand
ytterligare en PE-ledare.

12. 13-fas frekvensomriktare, anslut fasledarna fér den inkommande matnings-
kabeln till plintarna L1, L2 och L3. | 1-fas frekvensomriktare, anslut fasen och
de neutrala ledarna till plintarna L1 och L2.

13. Fast kablarna mekaniskt pa utsidan av frekvensomriktaren.

9. Anslut styrkablarna

Gor anslutningarna enligt det valda applikationsmakrots forinstallda styranslut-

ningar. Lat signalledarparen forbli tvinnade sa nara anslutningarna som méjligt

for att forhindra signalstérning. Atdragningsmomentet for plintanslutningarna

ar0,5...0,6 Nm.

1. Skala en del av styrkabelns yttre
skarm for jordning.

2. Anvand ett buntband fér att jorda
den yttre skdrmen vid jordfliken.

3. Anvand buntband av metall fér
360-graders jordning.

4. Skala styrkabelledarna.

5. Anslut ledarna till korrekta styrplintar.

6. Anslut skdrmarna fér de tvinnade
paren och jordkablarna till SCR-
plinten.

7. Fast styrkablarna mekaniskt pa utsidan av frekvensomriktaren.

Forvalda I/0-anslutningar (makrot ABB-standard)

Makrot ABB-standard &r det foérvalda makrot. Kretsschemat for makrot ABB-
standard visas nedan. Om frekvensomriktarvarianten inte har BMIO-01-
modulen, anslut endast de plintar som &r pa basenheten.

Plint [Beskrivning [P

sistansen. Om det finns fukt i motorn, torka
motorn och utfér matningen igen.

7. Kontrollera att frekvensomriktaren ar kompatibel
med jordsystemet

Det gar att ansluta alla typer av frekvensomriktare till ett symmetriskt jordat
TN-S system (mittjordad Y-koppling). Frekvensomriktaren levereras med EMC-
och VAR-skruvarna installerade. Skruvarnas material (plast eller metall) beror pa
produktvarianten. Tabellen visar nar EMC-skruven av metall (koppla fran det
inbyggda EMC-filtret) eller VAR-skruven av metall (koppla fran varistorkretsen)
ska tas bort.

Skru- | Skruvmaterial fran Jordningsystem
veti- |fabriken Symmetriskt Hérnjordade IT-system (icke-
kett jordade TN-S- deltasystem, direktjordade eller
system mittpunktsjordade hoégresistivt
(mittjordad deltasystem och jordade)
Y-koppling) TT-system
EMC |Metall Ta inte bort Ta bort Ta bort
Plast D Tainte bort? Ta inte bort Ta inte bort
VAR Metall Ta inte bort Ta inte bort Ta bort
Plast Ta inte bort Ta inte bort Ta inte bort

1) Frekvensomriktare som sdljs i Nordamerika har en EMC-skruv av plast.
2) Kan installera metallskruven (medféljer leveransen av frekvensomriktaren) for att ansluta
det inbyggda EMC-filtret.

8. Anslut matningskablarna
Kretsschema (skarmade kablar)

PE L1 | L2 | L3 @ R- UDC+ uDC- u v | w @

PE L1 L2 L3
L N

Koppla fran frekvensomriktaren.

Tva skyddsjordledare. Frekvensomriktarens sakerhetsstandard

IEC/EN 61800-5-1 kréaver tva jordledare om jordledarens tvarsnitt ar

mindre &n 10 mm? Cu eller 16 mm? Al. Anvand till exempel kabelskdarmen

utover den fjarde ledaren.

3. Anvand en separat jordkabel eller en kabel med separat jordledare om den
fjarde ledarens eller skarmens konduktivitet inte uppfyller kraven pa
jordledaren.

4. Anvand en separat jordkabel fér motorsidan om skarmens konduktivitet
inte ar tillrdcklig eller om det inte finns nagon symmetriskt konstruerad
jordledare i kabeln.

5. 360-graders jordning av kabelskarmen kravs for motorkabeln och
bromsmotstandskabel (i forekommande fall). Detta rekommenderas
aven den den inkommande matningskabeln.

6. Bromsmotstand och motstandskabel (tillval).

[

Analoga ingangar och utgangar
All  |Frekvens/varvtalsreferens (0...10 V)
AGND |Gemensam nolla for Al
Al2  |Ej konfigurerat
AGND |Gemensam nolla for Al
AO  |Utfrekvens (0...20 mA)
AGND |Gemensam nolla for Al
— SCR |[Signalkabelskarm
— +10V [Referensspdnning
Digitala I/0-anslutningar
+24 V |Hjdlpspanningsutgang +24 V DC, max. 250 mA x
L DGND [Gemensam nolla fér hjdlpspanningsutgangar x

DCOM |Gemensam nolla for alla x
— — DIl

—"—_ DI2
—"—_ DI3

—— DI4 |valavvarvtal

—"— DIO1 [Ramp 1(0)/Ramp 2 (1)

FH—&—{ DI02 |Driftklar (0)/Ej driftklar (1)

DIO SRC [Hjdlpspanning i digital utgang
DIO COM|Gemensam digital ingang/utgang
Reldutgang 1

RC Inget fel [Fel (-1)] x
RA ‘\J x
—&X—{ RB |—
- — Safe torque-off (STO)
/—‘ 2 2 o
51 Safe torque off. Bdda kretsarna maste vara slutna for att| x
SGND |frekvensomriktaren skall starta. Ritningen visar endast | x
S1 den férenklade anslutningen av en sékerhetskrets
= genom sakerhetskontakter. Om STO inte anvands ska  —

byglarna som &r installerade pa fabrik sitta kvar. Se &ven
avsnitt Safe Torque Off (STO).

1...10 kohm —
’—ll: ~

Max. 500 ohm

-

il

T
|
I
T
|
|
T
|
|
|
|
|
|
T
=

Stopp (0)/Start (1) x
Fram (0)/Back (1) x
Val av varvtal

1) x = pa basenhet, tom = pa BMIO-01-modul.

Inbyggd féltbussanslutning

Frekvensomriktaren kan anslutas till en seriell EIA-485-kommunikationslank via
det inbyggda féltbussgranssnittet pa BMIO-01 1/0-modulen. Det inbyggda
faltbussgranssnittet stéder Modbus RTU-protokollet.

Sa har konfigurerar du Modbus RTU-kommunikationen med den inbyggda
faltbussen:

1. Anslut faltbusskablarna och nédvéndiga I/O-signaler.

2. Anvand byglarna for att gora terminerings- och férspanningsinstalliningar.

3. Spanningssatt frekvensomriktaren och stéll in de nédvandiga
parametrarna.

Ett anslutningsexempel visas nedan.

&
wr

BEEE

Terminering
och férspan-
ning TILLD 2

GND

BGND |

Terminering
och férspan-
ning FRAN

Frekvensomriktare

Terminering
och f('jrsepén-
ning FRAN

Terminering TILLY

Automationsre- Frekvensomriktare Frekvensomriktare

gulator

1) Enheternaivarje ande pa faltbussen maste ha terminering tillslagen. Alla andra enheter
maste ha terminering franslagen.

2) En enhet maste ha férspanning tillslagen. Det rekommenderas att den enheten &r i slutet
av faltbussen.

3) Koppla ihop kabelskarmarna vid varje frekvensomriktare men anslut dem inte till
frekvensomriktaren. Anslut skarmarna endast till jordningsplinten jordningsplinten i
automationsregulatorn.

4) Anslut signaljordledaren (BGND) till signaljordreferensplinten i automationsregulatorn.
Om automationsregulatorn inte har nagon signaljordsreferensplint kan signaljordledaren
anslutas till kabelskdrmarna via ett motstand pa 100 ohm, helst nara regulatorn,
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10. Ta frekvensomriktaren i drift ACS380 | _Ingangsdata Utgangsdata Miljovillkor
-04xx- Utan | Med Max |Normal drift Litt drift Tung drift S _ ___ —
. X reaktor | reaktor | strém Krav Under drift (installerad for stationdr anvandning)

VARNING! Innan du kér igang frek'yensomrlkta"ren',. kontrollera att P P 7 n P 7 7 7 7 Installationshdjd 230 V-frekvensomriktare:

installationen &r klar. Kontrollera dven att det &r sékert att starta 1 L max N Ld d Hd Hd 0...2000 m &ver havet.

motorn. Koppla bort motorn fran den évriga utrustningen om det finns A A A A kw | A | kw | hk A | kw | hk Frekvensomriktare 400/480 V:

risk f&r skador. 033A-2 37,5 32,0 450 (320 75 [308] 75 [100]250]| 55 | 75 0...4000 m &ver havet.

032A-2 37,4 32,0 45,0 320 (| 75 | 308 75 | 10,0 | 250 | 5,5 75 Pa hojder Gver 2 000 m:

. . . . S . . 048A-2 | 532 | 480 | 576 [480] 11,0 [462 [ 11,0 [150[320[ 75 [100 + &rendast TN-S- och TT-jordningssystem &r tillitna
Information om anvandargranssnittet finns i ACS380 User interface guide 05EAD 50.0 550 864 1550150 1528 150 150 [480 110 50 . minskar den maximalt tilldtna spanningen fér reldutgang RO1.
(3AXD50000022224 [engelska]), som medfdljer frekvensomriktaren. a a - - - - 4 a 4 o a Vid 4000 m &r det 30 V.

3-fas Uy =400V Nedstampling:
1. Spanningssatt frekvensomriktaren. Frekvensomriktarens programvara = P ing: . N . . .
; eer - 01A8-4 2,8 18 2,2 18 | 055| 17 | 055 - 12 | 037 - Markutstrémmen maste nedstamplas 1 % for varje 100 m éver
1o[ent1f1erat automatiskt den anslutn“a adgptg(p (BMIO-Ol-moduIen eller 02A6-4 35 2.6 32 26 | 075 | 25 | 075 N 18 | 055 - 1000 m.
nagon av faltbussmodulerna) och staller in tillampliga parametrar. 03A34 28 33 27 33 | 11 | 31 | 11 - 26 075 ] - Omgivningsluftens Byggstorlek RO:
2. Vidlj enheterna (internationella eller amerikanska). 04A0-4 6,1 4,0 59 | 40 | 15 | 38 | 15 _ 33 | 11 _ temperatur -10...+50 °C. Ingen frost tillaten.
Vélj motortyp i vyn Motordata: O5A6-4 85 56 72 56 | 22 | 53 | 22 - 20 | 15 - Byggstorlekar R...R4:
AsynM: Asynkronmotor. AsyM - Scalar oA24 | 101 | 72 | 101 | 72 | 30 | 68 30| - | 56| 22| - e O . olas vid 5
PMSM: Permanentmagnetiserad synkronmotor 0ondd s oa o S 20 a5 20 — 2o arl outstrgm?"\'e.n ma?te nedstamplas vid temperaturer 6ver
SynRM: Synkron reluktansmotor. 0,75k 1.904 - s 3 ) s ) ) ) - f 3 - +50 °C enligt féljande: . o
¥ n el X ’ 12A6-4 16,5 12,6 169 [126 | 55 [ 120 | 55 - 9,4 | 40 - + Typ 055A-2, 038A-4 och 050A-4: 2 % for varje dkad 1°C
3. Véljer motorstyrningsmetod: 400.0v "~ 50.0Hz 17A0-4 | 234 | w0 | 227 | 170 | 75 |62 | 75 | - | 126 55 | - - Ovriga typer: 1 % for varje Skad 1 °C.
Vector: Varvtalsreferens. Detta lampar sig i de flesta ' ' 25A0-4 318 250 306 | 250 | 110 | 238 | 11.0 N 70 | 75 N Relativ fuktighet 5...95 %. Ingen kondensbildning tillaten. Max tillaten relativ
. . . . . . . . . fuktighet &r 60 % i narvaro av korrosiva gaser.
fall R ap T460rpm - 50.0Mm 033A-4 40,9 32,0 450 | 320 | 150 ] 305 | 15,0 - 250 | 110 - Fororeningsnivaer Inget ledande stoft tillatet
Scalar: Frekvensreferens. Anvand inte det har laget 032A-4 | 407 320 | 450 | 320 | 150 | 305 | 150 | - | 250 11,0 | - il gsn 1get € :
fér permanentmagnetiserade synkronmotorer. Uy W@ EDDDSDED 038A4 | 49,0 38,0 576 | 380 | 185 | 360 | 185 | - | 320 | 150 | - Stétar och fritt fall Tillats inte.
Anvand det har laget nar:" 50 H: : 045A-4 55,7 45,0 68,4 | 450 | 22,0 | 428 | 22,0 - |380] 185 - Matt och vikt
*  Antalet motorer kan dndras. ah 050A-4 | 557 | 50,0 | 81,0 | 50,0 | 22,0 | 48,0 | 220 | - | 450 | 220 | -
N e . 0 kWY, C 3 ) ) 3 a 3 ) ) ) W VE
*  Motorns markstrém &r mindre &n 20 % av 3-fas Uy =480 V | D1
frekvensomriktarens markutstrém. (6) oms4 | 22 16 22 - “Ti6] - Tomsl il - o5 @5[.21] -
4. Ange motorernas markvarden. 02A6-4 2,7 2,1 3,2 - - 2,1 - 1,0 | 16 - 0,75 . Seé A
W
5. Starta motorn och kontrollera roteringsriktningen. L& 5.0 50 03A3-4 39 3,0 47 - - 30 - 15 | 21 - 10 B:B @10[.40] /
Om riktningen ar felaktig: e e 04A0-4 4,5 3,4 5,9 - - 3,4 - 2,0 | 30 - 1,5 @
* Andrainstéliningen Fasordning eller Tz iz 05A6-4 | 6,6 48 72 - - 48| - |30 35| - |20
+  Andra fasordningen fér motorkabeln. 1EDD_rp3.4DA 07A2-4 6,2 6,0 10,1 B - |60 - [30]48] - |30 %
Obs! | vektorstyningslige gor frekvensomriktaren DI'\-"Im 09A4-4 | 98 7.6 13,0 - - | 76| - |50 ([60] - |30
en automatisk stillastdende ID-kdrning forst. rpm 12A6-4 13,9 11,0 16,9 - - |uo | - 75 | 76 - | 50 25121
6. |vyn Motorstyrning, stéll in start- och stopplage. @ 17A0-4 18,8 14,0 227 - - 14,0 - 10,0 | 11,0 - 5
7. Stallin accelerations- och retardationstider. 1< 2a&)]@ 9 25A0-4 | 266 21,0 | 306 - - |20 - |150[140] - |100 v
: - . : = 033A-4 33,9 27,0 45,0 - - |210| - Je200f2t0| - [150
8. Stallin max- och minvarvtal. h e 101a 032A4 | 337 | 270 | 450 | - | - |270| - |200]| 20| - | 150
9. lvyn Styrmakron, valj tillampligt makro. For att i+ 4= 038A-4 41,3 34,0 57,6 N N 34,0 N 25,0 | 27,0 N 20,0
konfigurera faltbusskommunikation, se PID Modbus 045A-4 46,9 40,0 68,4 - - 40,0 - 30,0 | 34,0 - 25,0 Byggs Vikt
Faltbusskommunikation. BT 050A-4 | 46,9 42,0 81,0 N T 420 - |300]|400| - |300 torlek Hi H2 D1 M1 M2
10. Justera frekvensomriktarens parametrar efter mm | tum| mm [ tum mm [tum | mm [tum| mm [tum | kg [ Ib

tillampningen. Du kan dven anvanda assistentmandverpanelen (ACS-AP-...)
eller PC-verktyget DriveComposer.

matisk omstart aktiveras i frekvensomriktarens styrprogram, se till att
inga farliga situationer kan uppsta. Dessa funktioner aterstaller frek-
vensomriktaren automatiskt och startar om driften efter ett fel eller
matningsavbrott. Om dessa funktioner ar aktiverade maste installatio-
nen vara tydligt markt enligt definitionen i IEC/EN 61800- 5- 1, delklau-
sul 6.5.3, till exempel "DEN HAR MASKINEN STARTAR AUTOMATISKT”.

2 VARNING! Om funktionerna foér automatisk felaterstallning eller auto-

Faltbusskommunikation

h Matningsstrém for 230 V och 400 V med motoreffekt Py (kW) och for 480 V med
motoreffekt P 4 (hk).

Imax Max utstrém. Tillgéngligt under 2 sekunder per 10 minuter nar utgangsfrekvensen ar
mindre &n 9 Hz.

N Nominell utstrom. Maximal kontinuerlig rms-utstrom (ingen 6verlast).

g  Kontinuerlig utstrém rms Tillater 10 % Sverbelastning under 1 minut per 10 minuter.

g Kontinuerlig utstrém rms Tillater 50 % Gverbelastning under 1 minut per 10 minuter.

Py Typisk motoreffekt vid normal drift ( dverlast)

Py Typisk motoreffekt vid latt drift (10 % Gverlast)

Pyq Typisk motoreffekt vid tung drift (50 % 6verlast)
kW-data galler de flesta 4-poliga IEC-motorer. hk-data galler de flesta 4-poliga NEMA-
motorer.

Sakringar och typiska kraftkabeldimensioner

RO 205|8,1|223|8,8 176 | 6,9 50 [2,0|191| 75|14 3,1

R1 205(8,1|223|88|170 (6,7 70 [ 28 (176 |6,9| 50 |2,0(191| 75 (14| 3,1

R2 |205|8,1|223 (88| 170 [6,7| 95 | 3,7 |176|6,9| 75 [3,0|191| 75 (20| 4,4

R3 205(8,1|1223|88| 170 (6,7 169 | 6,7 [ 176 |6,9|148|5,8| 191 | 7,5 (3,3| 7,3

R4 205|8,1|240(9,5( 170 [ 6,7| 260 |10,2| 181 | 71 |234[9,2(191| 75|53 |11,7

Faltbusskommunikation med BMIO-01 I/0-modulen ACS380 Sakringar Kabelledarstorlekar | Byggs-
- . 3 . . -04xx- V) (Cu) torlek
1. Valj Modbus RTU i vyn Styrmakron. Frekvensomriktaren andrar vissa 9G 9R UL-klg)Si)T
parametervarden automatiskt. .
2. Konfigurera filtbusskommunikationen i parameterlistan. ABB-typ Bussmann-typ| Bussmann- mm AWG
X e .. . . /Edison-typ
Minsta uppsattning av parametrar for Modbus RTU-konfigurationen: 1-fas Uy = 230V
Nr. Namn Vérde 02A4-1 OFAFO00H10 170M2695 JIN/TINIO 3x15+15 14 RO
2001 |Extlkommandon Inbyggd faltbuss 03A7-1 OFAFO00H10 170M2695 JIN/TINIO | 3x15+15 [ 14 RO
22.11 Extl speed refl (vector) IFB refl 04A8-1 OFAFOOOH16 170M2696 JIN/TIN20 3x1,5+15 14 R1
28.11 Ext1 frequency refl (scalar) IFB refl 06A9-1 OFAFO00H20 170M2697 JIN/TIN20 3x1,5+15 14 R1
3111 Felaterstélining DI1 07A8-1 OFAFOO0H25 170M2698 JIN/TIN25 3x15+15 14 R1
5801 |Aktivera protokoll Modbus RTU 09A8-1 OFAFO00H32 170M2698 JIN/TIN25 | 3x25+25 | 14 R2
58.03 |Nodadress 1 (férval) 12A2-1 OFAFO00H35 170M2698 JIN/TIN35 | 3x25+25 | 14 R2
58.04 Baudrate 19,2 kbps (férval) 3-fas Uy =230V
58.05 |Paritet 8 EVEN 1 (férval) 02A4-2 OFAFO00H6 170M2694 11S/T1S6 3x15+15 14 R1
. . . e 03A7-2 OFAFO00H10 170M2695 J3S/T3S10 3x15+15 14 R1
Faltbusskommunikation med en faltbussadaptermodul 0ar52 | OFAFO0OHIO 7OM2605 Bs/ms10 [ 3x1s+1s | 12 o
ErekvE{\s?mrikf(arefn“io}g?ggﬁerar atIJ(tonfqatiskt deorlx ar;slutna .alga.%';et%rlil rc‘>_cnh \ﬁljeg 06A9-2 | OFAFO00H16 170M2696 1S/TIS15 [ 3x15+15 [ 14 RL
rr rmakr r n. Konfigurer: r ika i i Vi
09A8-2 OFAFO00H16 170M2696 J3S/TIS15 3x25+25 14 R1
Varningar och fel 12A2-2 OFAFO00H25 170M2697 135/T1S20 3%x25+25 14 R2
- — 17A5-2 OFAFOOO0H32 170M2698 J1S/TIS30 3x6+6 10 R3
Varning Fel Bes","":“"gu __ 25A0-2 | OFAFOOOH50 170M2699 135/T3540 3%x6+6 10 R3
AZAL | 2281 x?(;’;‘e”ng'jt\;%mrﬁg't‘:::{:gEfr’]:’gfn‘]f:]‘;”a“a start. 033A-2 | OFAFOOOH63 | 170M2700 | 135/70550 | 3x10+10 | 8 R3
A2B1 2310 Overstrém: Utstrémmen &r dver den interna grinsen. Det kan orsakas 032A-2 OFAFO00H63 170M2700 115/T3550 3x10+10 8 R4
av ett jordfel eller fasbortfall. 048A-2 | OFAFOO0H100 | 170M2702 115/TIS70 3x25 +16 4 R4
A2B3 2330 |Jordfel: En lastobalans som typiskt orsakas av ett jordfel i motorn 055A-2 OFAF000H100 170M2702 JIS/T3S70 3x25+16 4 R4
eller motorkabeln. 3-fas Uy =400 Veller 480V
A2B4 2340 Kortslutning: En kortslutning i motorn eller motorkabeln. 01A8-4 OFAFO00H4 170M2694 J1S/TIS3 3x15+15 14 RO
- 3130 Inkommande fas saknas: Spanningen i DC-mellanledet oscillerar. 02A6-4 OFAFO00H6 170M2694 JIS/T1IS6 3x15+15 14 R1
- 3181 Matning felkopplad: Matningsspanning och motorkabelanslutningar 03A3-4 OFAFO00H6 170M2694 J1S/T1S6 3x15+15 14 R1
ar felaktiga. 04A0-4 OFAFO00H10 170M2695 115/T1S6 3x15+15 14 RL
A3Al 3210 DC-lank éverspanning: Spanningen i DC-mellanledet for hég. 05A6-4 OFAFO00H10 170M2695 11S/T1S10 3x15+15 14 R1
A3A2 3220 | DC-lank underspéanning: Spanningen i DC-mellanledet for lag. 07A2-4 OFAFOO0OH16 170M2696 33S/T3S10 3x15+15 14 R1
- 3381 Utgaende fas saknas: Ingen av de tre faserna ar ansluten till motorn. 09A4-4 OFAFOOO0H16 170M2696 J1S/T3S15 3x25+25 14 R1
A5A0 5091 Safe Torque Off: Safe Torque Off-funktionen (STO) ar aktiv. 12A6-4 OFAFO00H25 170M2697 135/T1S20 3x2,5+2,5 14 R2
- 6681 IFB-komm.bortfall: Bortfall i den inbyggda faltbusskommunikationen. 17A0-4 OFAFOO0H32 170M2698 33S/T3S25 3x6+6 10 R3
- 7510 FBA A communication loss: Bortfall i kommunikationen mellan 25A0-4 OFAFOO00H50 170M2699 J15/T3S35 3x6+6 10 R3
frekvensomriktaren och féltbussmodulen. 033A4 | OFAFO00H63 | 170M2700 335/73545 | 3x10+10 | 8 R3
AFF6 - ID-korning: Motorns ID-kérning intraffar vid nasta start. 032A4 OFAFOOOH63 170M2700 115/T1S45 3x10 + 10 8 R4
- FA81 Safe Torque Off 1: Safe Torque Off-krets 1 ar bruten. 038A-4 OFAFOOOHS0 170M2701 335/T1560 3x16+16 6 R4
- FA82 | Safe Torque Off 2: Safe Torque Off-krets 2 &r bruten. 045A-4 OFAFOOOH100 170M2702 335/73560 3%25+ 16 2 R4
M arkd ata 050A-4 OFAFO00H100 170M2702 J1S/TIS60 3x25 +16 4 R4
1) De rekommenderade sakringarna for grenledningsskydd maste anvandas for att
ACsS380 | Ingdngsdata Utgangsdata uppritthalla IEC/EN/UL 61800-5-1-listan.
-04xx- Utan Med Max | Normal drift Latt drift Tung drift 2) Frekvensomriktaren lampar sig for anvandning i kretsar med matningskapacitet upp till
reaktor | reaktor | strém 100 000 A rms symmetriskt vid hégst 480 V (480 V frekvensomriktare) eller 240 V (240 V

h h Fnax N | Py ha | Pa ha | Pug frekvensomriktare) férutsatt att systemet skyddas av sakringar enligt tabellen.

A A A A | kW A | kW | hk A | kW hk 3) Som ett alternativ till sdkringar i klass T kan sakringar i klass J eller klass CF med samma
1-fas Uy =230V mérkspanning och méarkstrém anvdndas fér grenledningsskydd av 3-fas frekvensomriktare.
02A4-1 55 42 32 24 | 037 23 |037] 05 18 | 025 | 033 4) Se Altgrnate Fuse:'s, MMPS and Circuit Breakers for ABB Drlives (3AXD5000064§015 [engelska])
03AT1 72 64 23 37 | 055 35 |055| 075 | 24 | 037 05 for ytterligare UL-sékringar och effektbrytare som kan anvdndas som grenledningsskydd.
04A8-1 9,1 8,3 6,7 48 | 075 | 46 | 0,75 | 1,0 37 | 0,55| 0,75

06A9-1 12,6 11,9 8,6 6,9 11 6,6 1,1 1,5 48 | 075 | 1,0

Plintdata for kraftkablar

07A8-1 14,9 135 124 | 78 | 15 | 74 | 15 | 20 | 69 | 1,1 | 15

09A8-1 21,0 17,0 14,0 9,8 2,2 9,3 2,2 3,0 78 1,5 2,0

12A2-1 25,6 21,1 17,6 | 122 | 3,0 | 11,6 | 30 | 30 | 98 | 22 | 3,0

3-fas Uy =230 V

Markningar
Tillampliga markningar visas pa produktens typbeteckning.

EQMELD LG

LISTED
CE UL EAC UKCA KC EIP

Safe Torque Off (STO)

Frekvensomriktaren har en STO-funktion (Safe Torque Off) i enlighet med
IEC/EN 61800-5-2. Den kan till exempel anvandas som slutlig utgang for saker-
hetskretsar som stoppar frekvensomriktaren i hdndelse av fara (till exempel en
nddstoppskrets).

Nar STO-funktionen ar aktiverad bryter den styrspanningen till krafthalvledarna i
frekvensomriktarens utgangssteg och hindrar darmed frekvensomriktaren fran
att generera det vridmoment som krévs for att driva motorn. Styrprogrammet
genererar en indikering enligt parameter 31.22. Om motorn roterar nar funktio-
nen trader i kraft rullar den ut. Om aktiveringsbrytaren sluts inaktiveras STO.
Eventuella fel som genereras maste aterstallas fore omstart.

STO-funktionen har en redundant arkitektur, dvs. bada kanalerna maste
anvandas i implementeringen av sdkerhetsfunktionen. Sakerhetsdata som ges
berdknas fér redundant anvdandning och géller inte om inte bada kanalerna
anvands.

WEEE TUV Nord

VARNING! STO-funktionen skiljer inte spanningarna i huvud- och
hjalpkretsar fran frekvensomriktaren.

Noter:

* Om stopp genom utrullning dr oacceptabelt maste systemet och den drivna
utrustningen stoppas med normal stoppmetod, innan STO aktiveras.

* STO-funktionen asidosétter alla andra funktioner i frekvensomriktaren.

Anslutning
Sakerhetskontakterna maste 6ppna/stanga med en maximal inbérdes
tidsskillnad pa 200 ms.

Dubbelskarmad partvinnad kabel rekommenderas fér anslutningen. Max.
kabellangd mellan brytaren och frekvensomriktarens styrenhet ar 300 m.
Kabelskarmen ska endast jordas vid styrenheten.

Validering

For att sakerstalla séker drift av en sdkerhetsfunktion krdvs ett valideringstest.
Testet maste utforas av en kompetent person med adekvat expertis och
kdannedom om sakerhetsfunktionen Testprocedurerna och rapporten maste
vara dokumenterade och signerade av denna person. Valideringsinstruktioner
for STO-funktionen finns i frekvensomriktarens hardvaruhandledning.

Tekniska data
* Min. spanning vid IN1 och IN2 ska tolkas som 1: 13V DC
* STO-reaktionstid (kortaste detekterbara avbrott): 1 ms
* STO-svarstid: 2 ms (typiskt), 5 ms (maximalt)
* Feldetekteringstid: Kanaler i olika lagen langre an 200 ms
* Felreaktionstid: Feldetekteringstid + 10 ms
* Fordrojning av STO-felindikering (parameter 31.22): < 500 ms
* STO-varningsindikeringsfordréjning (parameter 31.22): < 1000 ms
* Sdkerhetsintegritetsniva (EN 62061): SIL 3
* Prestandaniva (EN ISO 13849-1): PL e

Frekvensomriktarens STO ar en sdkerhetskomponent av A-typ enligt
definitionen i IEC 61508- 2.

For fullstédndig sdkerhetsdata, exakta felfaktorer och fellagen fér STO-
funktionen, se frekvensomriktarens hardvaruhandledning.

Forsakran om 6verensstammelse

EU Declaration of Conformity —

Declaration of Conformity
Supplyof Machinery (Safey) Roguiations 2008

02A4-2 35 2,4 32 | 24 |037] 23 | 037] 05 | 1,8 | 0,25 | 0,33
03A7-2 4.8 37 43 37 | 055| 32 | 055|075 | 24 | 037 05
04A8-2 5,8 48 67 | 48 | 075 | 46 | 075 | 1,0 | 37 | 0,55 | 075
06A9-2 84 6,9 86 | 69 | 11 | 66 | 1,1 | 15 | 48 | 075 | 1,0
07A8-2 9,4 78 124 | 78 | 15 | 75 | 15 | 20 [ 69 | 1,1 | 15

09A82 | 12,8 9,8 140 | 98 | 22 | 93 | 22 | 20 | 78 | 1,5 | 20

12A2-2 16,0 12,2 17,6 122 | 30 | 116 | 3,0 3,0 9,8 2,2 3,0

17A5-2 21,0 17,5 22,0 175 | 40 [ 167 | 40 | 50 [ 122 | 3,0 3,0

25A0-2 | 30,5 | 250 | 315 | 250 55 | 242 | 55 | 75 | 175 | 40 | 50

Anslutande dokument

ACS380
onlinevideor

Information om Forsdkran om
ekodesign Gverensstammelse
(EU 2019/1781) enligt China RoHS II

ACS380 lista 6ver
handledningar

3AXD50000036121 Rev F 2023-08-31
Oversattning av originalinstruktioner.
© Copyright 2023 ABB. Med ensamritt.

3AXD50000036121F

Byggs- | L1,L2,L3,T1/U, T2/V, T3/W, R-, R+/UDC+, UDC- PE
torlek [ Min. ledararea | Max.ledararea | Atdragningsmo- | Max.ledararea Atdrag-
(fast/mang- | (fast/mang- ment (fast/mang- ningsmo-
tradig) tradig) tradig) ment
mm? [AWG|[ mm? [AWG| Nm Ibfin | mm? [AWG | Nm [Ibfin
RO 0,5/0,5| 18 4/2,5 10 | 0,5...0,6 5 6/4 10 1,2 11
R1 0,5/0,5| 18 4/2,5 10 0,5...0,6 5 6/4 10 1,2 11
R2 0,5/0,5| 18 4/2,5 10 | 0,5...0,6 5 6/4 10 1,2 11
R3 0,5/0,5| 18 10/6 6 1,2...1,5 | 11...13 6/4 10 1,2 11
R4 0,5/0,5| 18 | 25/16 2 | 25.3722.32] 25/16 4 29 | 26
Noter:

¢ Den minimala angivna ledararean har inte nédvandigtvis tillrdacklig
stromférande kapacitet vid maximal belastning.

* Plintarna accepterar inte en ledare som ar en storlek stérre an den maximala
angivna ledararean.

* Det maximala antalet ledare per plint ar 1.

Krav pa fritt utrymme

Byggstorlek Over Under

RO...R4 75| 3 75| 3 0 | 0

1) Ett sidomonterat tillval kraver cirka 20 mm utrymme till h6ger om frekvensomriktaren.



https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=9AAK10103A6193&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=Launch
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=9AAK10103A6193&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=Launch
https://www.youtube.com/playlist?list=PLL7dUsU7kD1qnKggydyiT-OrAnhKDK067
https://www.youtube.com/playlist?list=PLL7dUsU7kD1qnKggydyiT-OrAnhKDK067
http://ecodesign.drivesmotors.abb.com/
http://ecodesign.drivesmotors.abb.com/
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD10001497204&LanguageCode=en&DocumentPartId=&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD10001497204&LanguageCode=en&DocumentPartId=&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50000645015&LanguageCode=en&DocumentPartId=&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50000022224&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50000022224&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
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