
Säkerhetsinstruktioner

VARNING! Följ dessa instruktioner. Underlåtenhet att följa 
instruktionerna kan medföra personskador och dödsfall samt skador 
på utrustning. Elektriskt installationsarbete och underhållsarbete får 
endast utföras av kvalificerad elektriker.

• Arbeta inte med frekvensomriktaren, motorkabeln, motorn eller styrka-
blarna när frekvensomriktaren är nätansluten. Innan arbetet påbörjas ska 
frekvensomriktaren isoleras från alla farliga spänningskällor och det ska 
säkerställas att arbetet kan påbörjas utan fara. Vänta alltid i 5 minuter efter 
frånskiljning av inkommande matning för att låta mellanledskondensato-
rerna ladda ur.

• Arbeta inte på frekvensomriktaren medan en roterande permanentmagnet-
motor är ansluten. En roterande permanentmagnetmotor spänningssätter 
frekvensomriktaren, inklusive dess in- och utgångsplintar.

1.  Uppackning av leveransen
Förvara frekvensomriktaren i förpackningen tills den ska installeras. Efter 
uppackning ska frekvensomriktaren skyddas mot damm, skräp och fukt. 
Kontrollera att följande artiklar ingår:
• frekvensomriktare
• tillval, om de har beställts med en tillvalskod
• installationstillbehör (kabelklämmor, buntband, hårdvara osv.)
• monteringsmall (endast för R3 och R4)
• säkerhetsinstruktioner
• flerspråkig varningsetikett (restspänningar)
• handledning till användargränssnittet (under frekvensomriktarens frontkåpa)
• snabbguide för installation och idrifttagning
• handledningar för hårdvara och systemprogramvara om de har beställts 

med en tillvalskod.
Kontrollera att det inte finns några tecken på skador på artiklarna.

2.  Reformera kondensatorerna
Om frekvensomriktaren inte har varit spänningssatt på ett år eller mer måste 
DC-mellanledskondensatorerna reformeras. Tillverkningsdatum finns på 
märkskylten. Se Capacitor reforming instructions (3BFE64059629 [engelska]).

3.  Välja kablar och säkringar
• Anslutning av kraftkablar. Följ lokala föreskrifter.

• Inkommande matningskabel: ABB rekommenderar att använda 
symmetriskt skärmad kabel (VFD-kabel) för bästa EMC-prestanda.

• Motorkabel: Använd symmetriskt skärmad kabel (VFD-kabel) för bästa 
EMC-prestanda. Symmetriskt skärmad kabel minskar även 
lagerströmmar, slitage och påfrestning på motorisolationen.

• Kraftkabeltyper: I IEC-installationer ska koppar- eller aluminiumkablar 
användas (om så tillåts). I UL-installationer ska endast kopparkablar 
användas.

• Märkström: max. lastström.
• Märkspänning: min. 600 V AC.
• Märktemperatur: I IEC-installationer, välj en kabel dimensionerad för en 

maximal ledartemperatur på minst 70 °C under kontinuerlig drift. I UL-
installationer, välj en kabel dimensionerad för minst 75 °C.

• Storlek: Se Säkringar och typiska kraftkabeldimensioner för typiska 
kabelstorlekar och Plintdata för kraftkablar för maximala kabelstorlekar.

• Välj styrkablar. Använd dubbelskärmad kabel med tvinnade par för analoga 
signaler. Använd dubbel- eller enkelskärmad kabel för digital-, relä- och 
I/O-signaler. Dra inte 24 V- och 115/230 V-signaler i samma kabel.

• Skydda frekvensomriktaren och den inkommande matningskabeln med 
korrekta säkringar. Se Säkringar och typiska kraftkabeldimensioner.

4.  Kontrollera installationsplatsen
Frekvensomriktaren är avsedd för skåpinstallation och har kapslingsklassen 
IP20/UL öppen typ som standard. 
Kontrollera platsen där frekvensomriktaren ska installeras. Kontrollera att:
• Installationsplatsen är tillräckligt ventilerad och att varmluften inte 

återcirkulerar.
• Det finns tillräckligt med fritt utrymme runt frekvensomriktaren för kylning, 

underhåll och drift. Se Krav på fritt utrymme för krav på fritt utrymme.
• Miljövillkoren uppfyller kraven. Se Miljövillkor.
• Installationsytan i möjligaste mån är vertikal och att den är tillräckligt stark 

för att bära enhetens vikt. Se Mått och vikt.
• Installationsytan, golv och material nära frekvensomriktaren är av icke 

brännbart material.
• Det inte finns några källor till starka magnetfält såsom enledare med 

högspänning eller kontaktorslingor i närheten av frekvensomriktaren. 
Ett starkt magnetfält kan orsaka störningar eller onoggrannhet i 
frekvensomriktarens drift.

5.  Montera frekvensomriktaren
Frekvensomriktaren kan installeras med skruvar eller på en DIN-skena 
(Top Hat-typ, bredd × höjd = 35 mm × 7,5 mm).
• Installera R0-frekvensomriktare vertikalt. R0-frekvensomriktare har ingen 

kylfläkt.
• Frekvensomriktare med byggstorlek R1…R4 kan installeras med maximalt 

90 graders lutning, från vertikal till horisontell orientering. 
• Installera inte frekvensomriktaren upp och ned.
• Flera frekvensomriktare kan installeras bredvid varandra.

—
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ACS380 frekvensomriktare
Snabbguide för installation och 
idrifttagning

 Montera frekvensomriktaren med skruvar
1. Gör markeringar på ytan för monte-

ringshålen. Se Mått och vikt. Använd 
den medföljande monteringsmallen 
för byggstorlek R3 och R4.

2. Borra hålen för monteringsskru-
varna. Installera lämpliga plugg eller 
fixeringsankare i hålen vid behov.

3. Installera monteringsskruvarna i 
hålen. Lämna ett mellanrum mellan 
skruvhuvudet och installationsytan.

4. Häkta upp frekvenomriktaren på 
skruven.

5. Slutligen dra åt skruven.

 Montera frekvensomriktaren på en DIN-skena
1. För låsdelen åt vänster. Använd en 

spårskruvmejsel vid behov.
2. Tryck ned låsknappen.
3. Placera frekvensomriktarens övre 

flikar på DIN-skenans övre kant.
4. Placera frekvensomriktaren mot DIN-

skenans nedre kant.
5. Släpp upp låsknappen.
6. För låsdelen åt höger.
7. Kontrollera att frekvensomriktaren 

är korrekt installerad.
Ta bort frekvensomriktaren genom att 
öppna låsdelen och lyfta av 
frekvensomriktaren från DIN-skenan.

6.  Mät isolationsresistansen
Frekvensomriktare: Gör inga test av spänningstolerans eller isolationsresistans 
på frekvensomriktaren. Det kan orsaka skador på frekvensomriktaren.
Inkommande matningskabel: Mät den inkommande matningskabelns isolation 
innan den ansluts. Följ lokala föreskrifter.
Motor och motorkabel:
1. Kontrollera att motorkabeln är ansluten till motorn och skild från 

utgångsplintarna T1/U, T2/V och T3/W på frekvensomriktaren.
2. Använd en spänning på 1000 V DC för att 

mäta isolationsresistansen mellan varje fas-
ledare och skyddsjordledaren. Isolationsre-
sistansen hos en ABB-motor måste 
överskrida 100 Mohm (vid 25 °C). För isola-
tionsresistans hos andra motorer, se res-
pektive tillverkares dokumentation.
Fukt inuti motorn minskar isolationsre-
sistansen. Om det finns fukt i motorn, torka 
motorn och utför mätningen igen.

7.  Kontrollera att frekvensomriktaren är kompatibel 
med jordsystemet
Det går att ansluta alla typer av frekvensomriktare till ett symmetriskt jordat 
TN-S system (mittjordad Y-koppling). Frekvensomriktaren levereras med EMC- 
och VAR-skruvarna installerade. Skruvarnas material (plast eller metall) beror på 
produktvarianten. Tabellen visar när EMC-skruven av metall (koppla från det 
inbyggda EMC-filtret) eller VAR-skruven av metall (koppla från varistorkretsen) 
ska tas bort. 

8.  Anslut matningskablarna
 Kretsschema (skärmade kablar)

1. Koppla från frekvensomriktaren.
2. Två skyddsjordledare. Frekvensomriktarens säkerhetsstandard 

IEC/EN 61800-5-1 kräver två jordledare om jordledarens tvärsnitt är 
mindre än 10 mm2 Cu eller 16 mm2 Al. Använd till exempel kabelskärmen 
utöver den fjärde ledaren. 

3. Använd en separat jordkabel eller en kabel med separat jordledare om den 
fjärde ledarens eller skärmens konduktivitet inte uppfyller kraven på 
jordledaren.

4. Använd en separat jordkabel för motorsidan om skärmens konduktivitet 
inte är tillräcklig eller om det inte finns någon symmetriskt konstruerad 
jordledare i kabeln.

5. 360-graders jordning av kabelskärmen krävs för motorkabeln och 
bromsmotståndskabel (i förekommande fall). Detta rekommenderas 
även den den inkommande matningskabeln.

6. Bromsmotstånd och motståndskabel (tillval).
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EMC Metall Ta inte bort Ta bort Ta bort
Plast 1)

1) Frekvensomriktare som säljs i Nordamerika har en EMC-skruv av plast.

Ta inte bort 2)

2) Kan installera metallskruven (medföljer leveransen av frekvensomriktaren) för att ansluta 
det inbyggda EMC-filtret.

Ta inte bort Ta inte bort
VAR Metall Ta inte bort Ta inte bort Ta bort
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 Anslutningsprocedur (skärmade kablar)
För åtdragningsmoment, se Plintdata för kraftkablar.
1. Ta bort skruven på frekvensomrikta-

rens frontkåpa och ta sedan av front-
kåpan.

2. Sätt en varningsetikett för 
restspänningar på lokalt språk 
på frekvensomriktaren.

3. Skala motorkabeln.
4. Jorda motorkabelskärmen under 

jordningsklämman.
5. Tvinna samman motorkabelskär-

men, märk den och anslut den till 
jordplinten.

6. Anslut motorkabelns fasledare till 
plintarna  T1/U, T2/V och T3/W.

7. Om ett bromsmotstånd används, 
anslut bromsmotståndskabeln till 
plintarna R- och UDC+. Använd en 
skärmad kabel och jorda skärmen 
under jordningsklämman.

8. Se till att plintskruvarna R- och UDC+ 
är åtdragna. Gå igenom det här 
steget även om inte kablar ansluts 
till plintarna.

9. Skala inkommande matningskabel.
10. Den inkommande matningskabeln 

har en skärm, jorda skärmen under 
jordningsklämman. Tvinna sedan 
samman skärmen, märk den och 
anslut den till jordplinten.

11. Anslut ledaren för skyddsjord för 
den inkommande matningskabeln 
till jordplinten. Vid behov, använd 
ytterligare en PE-ledare.

12. I 3-fas frekvensomriktare, anslut fasledarna för den inkommande matnings-
kabeln till plintarna L1, L2 och L3. I 1-fas frekvensomriktare, anslut fasen och 
de neutrala ledarna till plintarna L1 och L2.

13. Fäst kablarna mekaniskt på utsidan av frekvensomriktaren.

9.  Anslut styrkablarna
Gör anslutningarna enligt det valda applikationsmakrots förinställda styranslut-
ningar. Låt signalledarparen förbli tvinnade så nära anslutningarna som möjligt 
för att förhindra signalstörning. Åtdragningsmomentet för plintanslutningarna 
är 0,5 … 0,6 Nm.
1. Skala en del av styrkabelns yttre 

skärm för jordning.
2. Använd ett buntband för att jorda 

den yttre skärmen vid jordfliken.
3. Använd buntband av metall för 

360-graders jordning.
4. Skala styrkabelledarna.
5. Anslut ledarna till korrekta styrplintar.
6. Anslut skärmarna för de tvinnade 

paren och jordkablarna till SCR-
plinten.

7. Fäst styrkablarna mekaniskt på utsidan av frekvensomriktaren.

 Förvalda I/O-anslutningar (makrot ABB-standard)
Makrot ABB-standard är det förvalda makrot. Kretsschemat för makrot ABB-
standard visas nedan. Om frekvensomriktarvarianten inte har BMIO-01-
modulen, anslut endast de plintar som är på basenheten.

 Inbyggd fältbussanslutning
Frekvensomriktaren kan anslutas till en seriell EIA-485-kommunikationslänk via 
det inbyggda fältbussgränssnittet på BMIO-01 I/O-modulen. Det inbyggda 
fältbussgränssnittet stöder Modbus RTU-protokollet.
Så här konfigurerar du Modbus RTU-kommunikationen med den inbyggda 
fältbussen:
1. Anslut fältbusskablarna och nödvändiga I/O-signaler.
2. Använd byglarna för att göra terminerings- och förspänningsinställningar.
3. Spänningssätt frekvensomriktaren och ställ in de nödvändiga 

parametrarna.
Ett anslutningsexempel visas nedan.

1) Enheterna i varje ände på fältbussen måste ha terminering tillslagen. Alla andra enheter 
måste ha terminering frånslagen. 

2) En enhet måste ha förspänning tillslagen. Det rekommenderas att den enheten är i slutet 
av fältbussen.

3) Koppla ihop kabelskärmarna vid varje frekvensomriktare men anslut dem inte till 
frekvensomriktaren. Anslut skärmarna endast till jordningsplinten jordningsplinten i 
automationsregulatorn.

4) Anslut signaljordledaren (BGND) till signaljordreferensplinten i automationsregulatorn. 
Om automationsregulatorn inte har någon signaljordsreferensplint kan signaljordledaren 
anslutas till kabelskärmarna via ett motstånd på 100 ohm, helst nära regulatorn,

Plint Beskrivning  1)

1) x = på basenhet, tom = på BMIO-01-modul.

Analoga ingångar och utgångar
AI1 Frekvens/varvtalsreferens (0...10 V)

AGND Gemensam nolla för AI
AI2 Ej konfigurerat

AGND Gemensam nolla för AI
AO Utfrekvens (0… 20 mA)

AGND Gemensam nolla för AI
SCR Signalkabelskärm

+10 V Referensspänning
Digitala I/O-anslutningar

+24 V Hjälpspänningsutgång +24 V DC, max. 250 mA ×
DGND Gemensam nolla för hjälpspänningsutgångar ×
DCOM Gemensam nolla för alla ×

DI1 Stopp (0)/Start (1) ×
DI2 Fram (0)/Back (1) ×
DI3 Val av varvtal
DI4 Val av varvtal

DIO1 Ramp 1 (0)/Ramp 2 (1)
DIO2 Driftklar (0)/Ej driftklar (1)

DIO SRC Hjälpspänning i digital utgång
DIO COM Gemensam digital ingång/utgång
Reläutgång 1

RC Inget fel [Fel (-1)] ×
RA ×
RB ×

Safe torque-off (STO)
S+ Safe torque off. Båda kretsarna måste vara slutna för att 

frekvensomriktaren skall starta. Ritningen visar endast 
den förenklade anslutningen av en säkerhetskrets 
genom säkerhetskontakter. Om STO inte används ska 
byglarna som är installerade på fabrik sitta kvar. Se även 
avsnitt Safe Torque Off (STO).

×
SGND ×

S1 ×
S2 ×
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10.  Ta frekvensomriktaren i drift

VARNING! Innan du kör igång frekvensomriktaren, kontrollera att 
installationen är klar. Kontrollera även att det är säkert att starta 
motorn. Koppla bort motorn från den övriga utrustningen om det finns 
risk för skador.

Information om användargränssnittet finns i ACS380 User interface guide 
(3AXD50000022224 [engelska]), som medföljer frekvensomriktaren.

1. Spänningssätt frekvensomriktaren. Frekvensomriktarens programvara 
identifierar automatiskt den anslutna adaptern (BMIO-01-modulen eller 
någon av fältbussmodulerna) och ställer in tillämpliga parametrar.

2. Välj enheterna (internationella eller amerikanska). 
Välj motortyp i vyn Motordata: 
AsynM: Asynkronmotor.
PMSM: Permanentmagnetiserad synkronmotor
SynRM: Synkron reluktansmotor.

3. Väljer motorstyrningsmetod:
Vector: Varvtalsreferens. Detta lämpar sig i de flesta 
fall 
Scalar: Frekvensreferens. Använd inte det här läget 
för permanentmagnetiserade synkronmotorer. 
Använd det här läget när:
• Antalet motorer kan ändras.
• Motorns märkström är mindre än 20 % av 

frekvensomriktarens märkutström.
4. Ange motorernas märkvärden.
5. Starta motorn och kontrollera roteringsriktningen. 

Om riktningen är felaktig:
• Ändra inställningen Fasordning eller
• Ändra fasordningen för motorkabeln. 
Obs! I vektorstyningsläge gör frekvensomriktaren 
en automatisk stillastående ID-körning först.

6. I vyn Motorstyrning, ställ in start- och stoppläge.
7. Ställ in accelerations- och retardationstider.
8. Ställ in max- och minvarvtal.
9. I vyn Styrmakron, välj tillämpligt makro. För att 

konfigurera fältbusskommunikation, se 
Fältbusskommunikation.

10. Justera frekvensomriktarens parametrar efter 
tillämpningen. Du kan även använda assistentmanöverpanelen (ACS-AP-…) 
eller PC-verktyget DriveComposer.

VARNING! Om funktionerna för automatisk felåterställning eller auto-
matisk omstart aktiveras i frekvensomriktarens styrprogram, se till att 
inga farliga situationer kan uppstå. Dessa funktioner återställer frek-
vensomriktaren automatiskt och startar om driften efter ett fel eller 
matningsavbrott. Om dessa funktioner är aktiverade måste installatio-
nen vara tydligt märkt enligt definitionen i IEC/EN 61800- 5- 1, delklau-
sul 6.5.3, till exempel ”DEN HÄR MASKINEN STARTAR AUTOMATISKT”.

 Fältbusskommunikation

Fältbusskommunikation med BMIO-01 I/O-modulen
1. Välj Modbus RTU i vyn Styrmakron. Frekvensomriktaren ändrar vissa 

parametervärden automatiskt.
2. Konfigurera fältbusskommunikationen i parameterlistan.

Minsta uppsättning av parametrar för Modbus RTU-konfigurationen:

Fältbusskommunikation med en fältbussadaptermodul
Frekvensomriktaren identifierar automatiskt den anslutna adaptern och väljer 
korrekt styrmakro för fältbussen. Konfigurera adapterspecika inställningar vid 
behov. Se tillämplig fältbussadapterdokumentation.

Varningar och fel

Märkdata

Nr. Namn Värde
20.01 Ext1 kommandon Inbyggd fältbuss
22.11 Ext1 speed ref1 (vector) IFB ref1
28.11 Ext1 frequency ref1 (scalar) IFB ref1
31.11 Felåterställning DI1
58.01 Aktivera protokoll Modbus RTU
58.03 Nodadress 1 (förval)
58.04 Baudrate 19,2 kbps (förval)
58.05 Paritet 8 EVEN 1 (förval)

Varning Fel Beskrivning
A2A1 2281 Varning! Strömkalibrering görs vid nästa start.

Vid fel: Fel vid motorströmmätning.
A2B1 2310 Överström: Utströmmen är över den interna gränsen. Det kan orsakas 

av ett jordfel eller fasbortfall.
A2B3 2330 Jordfel: En lastobalans som typiskt orsakas av ett jordfel i motorn 

eller motorkabeln.
A2B4 2340 Kortslutning: En kortslutning i motorn eller motorkabeln.

- 3130 Inkommande fas saknas: Spänningen i DC-mellanledet oscillerar.
- 3181 Matning felkopplad: Matningsspänning och motorkabelanslutningar 

är felaktiga.
A3A1 3210 DC-länk överspänning: Spänningen i DC-mellanledet för hög.
A3A2 3220 DC-länk underspänning: Spänningen i DC-mellanledet för låg.

- 3381 Utgående fas saknas: Ingen av de tre faserna är ansluten till motorn.
A5A0 5091 Safe Torque Off: Safe Torque Off-funktionen (STO) är aktiv.

- 6681 IFB-komm.bortfall: Bortfall i den inbyggda fältbusskommunikationen.
- 7510 FBA A communication loss: Bortfall i kommunikationen mellan 

frekvensomriktaren och fältbussmodulen.
AFF6 - ID-körning: Motorns ID-körning inträffar vid nästa start.

- FA81 Safe Torque Off 1: Safe Torque Off-krets 1 är bruten.
- FA82 Safe Torque Off 2: Safe Torque Off-krets 2 är bruten.

ACS380
-04xx-
…

Ingångsdata Utgångsdata
Max 

ström
Normal drift Lätt drift Tung driftUtan 

reaktor
Med 

reaktor
I1 I1 Imax IN PN ILd PLd IHd PHd
A A A A kW A kW hk A kW hk

1-fas UN = 230 V
02A4-1 5,5 4,2 3,2 2,4 0,37 2,3 0,37 0,5 1,8 0,25 0,33
03A7-1 7,4 6,4 4,3 3,7 0,55 3,5 0,55 0,75 2,4 0,37 0,5
04A8-1 9,1 8,3 6,7 4,8 0,75 4,6 0,75 1,0 3,7 0,55 0,75
06A9-1 12,6 11,9 8,6 6,9 1,1 6,6 1,1 1,5 4,8 0,75 1,0
07A8-1 14,9 13,5 12,4 7,8 1,5 7,4 1,5 2,0 6,9 1,1 1,5
09A8-1 21,0 17,0 14,0 9,8 2,2 9,3 2,2 3,0 7,8 1,5 2,0
12A2-1 25,6 21,1 17,6 12,2 3,0 11,6 3,0 3,0 9,8 2,2 3,0
3-fas UN = 230 V
02A4-2 3,5 2,4 3,2 2,4 0,37 2,3 0,37 0,5 1,8 0,25 0,33
03A7-2 4,8 3,7 4,3 3,7 0,55 3,2 0,55 0,75 2,4 0,37 0,5
04A8-2 5,8 4,8 6,7 4,8 0,75 4,6 0,75 1,0 3,7 0,55 0,75
06A9-2 8,4 6,9 8,6 6,9 1,1 6,6 1,1 1,5 4,8 0,75 1,0
07A8-2 9,4 7,8 12,4 7,8 1,5 7,5 1,5 2,0 6,9 1,1 1,5
09A8-2 12,8 9,8 14,0 9,8 2,2 9,3 2,2 2,0 7,8 1,5 2,0
12A2-2 16,0 12,2 17,6 12,2 3,0 11,6 3,0 3,0 9,8 2,2 3,0
17A5-2 21,0 17,5 22,0 17,5 4,0 16,7 4,0 5,0 12,2 3,0 3,0
25A0-2 30,5 25,0 31,5 25,0 5,5 24,2 5,5 7,5 17,5 4,0 5,0

2 3

4

5

6

7

8

9

Säkringar och typiska kraftkabeldimensioner

Plintdata för kraftkablar

Noter: 
• Den minimala angivna ledararean har inte nödvändigtvis tillräcklig 

strömförande kapacitet vid maximal belastning.
• Plintarna accepterar inte en ledare som är en storlek större än den maximala 

angivna ledararean.
• Det maximala antalet ledare per plint är 1.

Krav på fritt utrymme

033A-2 37,5 32,0 45,0 32,0 7,5 30,8 7,5 10,0 25,0 5,5 7,5
032A-2 37,4 32,0 45,0 32,0 7,5 30,8 7,5 10,0 25,0 5,5 7,5
048A-2 53,2 48,0 57,6 48,0 11,0 46,2 11,0 15,0 32,0 7,5 10,0
055A-2 60,0 55,0 86,4 55,0 15,0 52,8 15,0 15,0 48,0 11,0 15,0
3-fas UN = 400 V
01A8-4 2,8 1,8 2,2 1,8 0,55 1,7 0,55 - 1,2 0,37 -
02A6-4 3,5 2,6 3,2 2,6 0,75 2,5 0,75 - 1,8 0,55 -
03A3-4 4,8 3,3 4,7 3,3 1,1 3,1 1,1 - 2,6 0,75 -
04A0-4 6,1 4,0 5,9 4,0 1,5 3,8 1,5 - 3,3 1,1 -
05A6-4 8,5 5,6 7,2 5,6 2,2 5,3 2,2 - 4,0 1,5 -
07A2-4 10,1 7,2 10,1 7,2 3,0 6,8 3,0 - 5,6 2,2 -
09A4-4 12,9 9,4 13,0 9,4 4,0 8,9 4,0 - 7,2 3,0 -
12A6-4 16,5 12,6 16,9 12,6 5,5 12,0 5,5 - 9,4 4,0 -
17A0-4 23,4 17,0 22,7 17,0 7,5 16,2 7,5 - 12,6 5,5 -
25A0-4 31,8 25,0 30,6 25,0 11,0 23,8 11,0 - 17,0 7,5 -
033A-4 40,9 32,0 45,0 32,0 15,0 30,5 15,0 - 25,0 11,0 -
032A-4 40,7 32,0 45,0 32,0 15,0 30,5 15,0 - 25,0 11,0 -
038A-4 49,0 38,0 57,6 38,0 18,5 36,0 18,5 - 32,0 15,0 -
045A-4 55,7 45,0 68,4 45,0 22,0 42,8 22,0 - 38,0 18,5 -
050A-4 55,7 50,0 81,0 50,0 22,0 48,0 22,0 - 45,0 22,0 -
3-fas UN =480 V
01A8-4 2,2 1,6 2,2 - - 1,6 - 0,75 1,1 - 0,5
02A6-4 2,7 2,1 3,2 - - 2,1 - 1,0 1,6 - 0,75
03A3-4 3,9 3,0 4,7 - - 3,0 - 1,5 2,1 - 1,0
04A0-4 4,5 3,4 5,9 - - 3,4 - 2,0 3,0 - 1,5
05A6-4 6,6 4,8 7,2 - - 4,8 - 3,0 3,5 - 2,0
07A2-4 6,2 6,0 10,1 - - 6,0 - 3,0 4,8 - 3,0
09A4-4 9,8 7,6 13,0 - - 7,6 - 5,0 6,0 - 3,0
12A6-4 13,9 11,0 16,9 - - 11,0 - 7,5 7,6 - 5,0
17A0-4 18,8 14,0 22,7 - - 14,0 - 10,0 11,0 - 7,5
25A0-4 26,6 21,0 30,6 - - 21,0 - 15,0 14,0 - 10,0
033A-4 33,9 27,0 45,0 - - 27,0 - 20,0 21,0 - 15,0
032A-4 33,7 27,0 45,0 - - 27,0 - 20,0 21,0 - 15,0
038A-4 41,3 34,0 57,6 - - 34,0 - 25,0 27,0 - 20,0
045A-4 46,9 40,0 68,4 - - 40,0 - 30,0 34,0 - 25,0
050A-4 46,9 42,0 81,0 - - 42,0 - 30,0 40,0 - 30,0

I1 Matningsström för 230 V och 400 V med motoreffekt PN (kW) och för 480 V med 
motoreffekt PLd (hk).

Imax Max utström. Tillgängligt under 2 sekunder per 10 minuter när utgångsfrekvensen är 
mindre än 9 Hz.

IN Nominell utström. Maximal kontinuerlig rms-utström (ingen överlast).
ILd Kontinuerlig utström rms Tillåter 10 % överbelastning under 1 minut per 10 minuter.
IHd Kontinuerlig utström rms Tillåter 50 % överbelastning under 1 minut per 10 minuter.
PN Typisk motoreffekt vid normal drift ( överlast)
PLd Typisk motoreffekt vid lätt drift (10 % överlast)
PHd Typisk motoreffekt vid tung drift (50 % överlast)

kW-data gäller de flesta 4-poliga IEC-motorer. hk-data gäller de flesta 4-poliga NEMA-
motorer.

ACS380
-04xx-
…

Säkringar Kabelledarstorlekar 
(Cu)

Byggs-
torlek

gG gR UL-klass T 1) 2) 
 3) 4)

1) De rekommenderade säkringarna för grenledningsskydd måste användas för att 
upprätthålla IEC/EN/UL 61800-5-1-listan.
2) Frekvensomriktaren lämpar sig för användning i kretsar med matningskapacitet upp till 
100 000 A rms symmetriskt vid högst 480 V (480 V frekvensomriktare) eller 240 V (240 V 
frekvensomriktare) förutsatt att systemet skyddas av säkringar enligt tabellen.
3) Som ett alternativ till säkringar i klass T kan säkringar i klass J eller klass CF med samma 
märkspänning och märkström användas för grenledningsskydd av 3-fas frekvensomriktare.
4) Se Alternate Fuses, MMPs and Circuit Breakers for ABB Drives (3AXD50000645015 [engelska]) 
för ytterligare UL-säkringar och effektbrytare som kan användas som grenledningsskydd.

ABB-typ Bussmann-typ Bussmann-
/Edison-typ

mm2 AWG

1-fas UN = 230 V
02A4-1 OFAF000H10 170M2695 JJN/TJN10 3 × 1,5 + 1,5 14 R0
03A7-1 OFAF000H10 170M2695 JJN/TJN10 3 × 1,5 + 1,5 14 R0
04A8-1 OFAF000H16 170M2696 JJN/TJN20 3 × 1,5 + 1,5 14 R1
06A9-1 OFAF000H20 170M2697 JJN/TJN20 3 × 1,5 + 1,5 14 R1
07A8-1 OFAF000H25 170M2698 JJN/TJN25 3 × 1,5 + 1,5 14 R1
09A8-1 OFAF000H32 170M2698 JJN/TJN25 3 × 2,5 + 2,5 14 R2
12A2-1 OFAF000H35 170M2698 JJN/TJN35 3 × 2,5 + 2,5 14 R2
3-fas UN = 230 V
02A4-2 OFAF000H6 170M2694 JJS/TJS6 3 × 1,5 + 1,5 14 R1
03A7-2 OFAF000H10 170M2695 JJS/TJS10 3 × 1,5 + 1,5 14 R1
04A8-2 OFAF000H10 170M2695 JJS/TJS10 3 × 1,5 + 1,5 14 R1
06A9-2 OFAF000H16 170M2696 JJS/TJS15 3 × 1,5 + 1,5 14 R1
07A8-2 OFAF000H16 170M2696 JJS/TJS15 3 × 1,5 + 1,5 14 R1
09A8-2 OFAF000H16 170M2696 JJS/TJS15 3 × 2,5 + 2,5 14 R1
12A2-2 OFAF000H25 170M2697 JJS/TJS20 3 × 2,5 + 2,5 14 R2
17A5-2 OFAF000H32 170M2698 JJS/TJS30 3 × 6 + 6 10 R3
25A0-2 OFAF000H50 170M2699 JJS/TJS40 3 × 6 + 6 10 R3
033A-2 OFAF000H63 170M2700 JJS/TJS50 3 × 10 + 10 8 R3
032A-2 OFAF000H63 170M2700 JJS/TJS50 3 × 10 + 10 8 R4
048A-2 OFAF000H100 170M2702 JJS/TJS70 3×25 + 16 4 R4
055A-2 OFAF000H100 170M2702 JJS/TJS70 3×25 + 16 4 R4
3-fas UN = 400 V eller 480 V
01A8-4 OFAF000H4 170M2694 JJS/TJS3 3 × 1,5 + 1,5 14 R0
02A6-4 OFAF000H6 170M2694 JJS/TJS6 3 × 1,5 + 1,5 14 R1
03A3-4 OFAF000H6 170M2694 JJS/TJS6 3 × 1,5 + 1,5 14 R1
04A0-4 OFAF000H10 170M2695 JJS/TJS6 3 × 1,5 + 1,5 14 R1
05A6-4 OFAF000H10 170M2695 JJS/TJS10 3 × 1,5 + 1,5 14 R1
07A2-4 OFAF000H16 170M2696 JJS/TJS10 3 × 1,5 + 1,5 14 R1
09A4-4 OFAF000H16 170M2696 JJS/TJS15 3 × 2,5 + 2,5 14 R1
12A6-4 OFAF000H25 170M2697 JJS/TJS20 3 × 2,5 + 2,5 14 R2
17A0-4 OFAF000H32 170M2698 JJS/TJS25 3 × 6 + 6 10 R3
25A0-4 OFAF000H50 170M2699 JJS/TJS35 3 × 6 + 6 10 R3
033A-4 OFAF000H63 170M2700 JJS/TJS45 3 × 10 + 10 8 R3
032A-4 OFAF000H63 170M2700 JJS/TJS45 3 × 10 + 10 8 R4
038A-4 OFAF000H80 170M2701 JJS/TJS60 3 × 16 + 16 6 R4
045A-4 OFAF000H100 170M2702 JJS/TJS60 3×25 + 16 4 R4
050A-4 OFAF000H100 170M2702 JJS/TJS60 3×25 + 16 4 R4

Byggs-
torlek

L1, L2, L3, T1/U, T2/V, T3/W, R-, R+/UDC+, UDC- PE
Min. ledararea 
(fast/mång-

trådig)

Max. ledararea 
(fast/mång-

trådig)

Åtdragningsmo-
ment

Max. ledararea 
(fast/mång-

trådig)

Åtdrag-
ningsmo-

ment
mm2 AWG mm2 AWG Nm lbf·in mm2 AWG Nm lbf·in

R0 0,5/0,5 18 4/2,5 10 0,5…0,6 5 6/4 10 1,2 11
R1 0,5/0,5 18 4/2,5 10 0,5…0,6 5 6/4 10 1,2 11
R2 0,5/0,5 18 4/2,5 10 0,5…0,6 5 6/4 10 1,2 11
R3 0,5/0,5 18 10/6 6 1,2…1,5 11…13 6/4 10 1,2 11
R4 0,5/0,5 18 25/16 2 2,5…3,7 22…32 25/16 4 2,9 26

Byggstorlek Över Under Sidor 1)

1) Ett sidomonterat tillval kräver cirka 20 mm utrymme till höger om frekvensomriktaren.

mm tum mm tum mm tum
R0…R4 75 3 75 3 0 0

ACS380
-04xx-
…

Ingångsdata Utgångsdata
Max 

ström
Normal drift Lätt drift Tung driftUtan 

reaktor
Med 

reaktor
I1 I1 Imax IN PN ILd PLd IHd PHd
A A A A kW A kW hk A kW hk

Miljövillkor

Mått och vikt

Märkningar
Tillämpliga märkningar visas på produktens typbeteckning.

Safe Torque Off (STO)
Frekvensomriktaren har en STO-funktion (Safe Torque Off) i enlighet med 
IEC/EN 61800-5-2. Den kan till exempel användas som slutlig utgång för säker-
hetskretsar som stoppar frekvensomriktaren i händelse av fara (till exempel en 
nödstoppskrets).
När STO-funktionen är aktiverad bryter den styrspänningen till krafthalvledarna i 
frekvensomriktarens utgångssteg och hindrar därmed frekvensomriktaren från 
att generera det vridmoment som krävs för att driva motorn. Styrprogrammet 
genererar en indikering enligt parameter 31.22. Om motorn roterar när funktio-
nen träder i kraft rullar den ut. Om aktiveringsbrytaren sluts inaktiveras STO. 
Eventuella fel som genereras måste återställas före omstart.
STO-funktionen har en redundant arkitektur, dvs. båda kanalerna måste 
användas i implementeringen av säkerhetsfunktionen. Säkerhetsdata som ges 
beräknas för redundant användning och gäller inte om inte båda kanalerna 
används.

VARNING! STO-funktionen skiljer inte spänningarna i huvud- och 
hjälpkretsar från frekvensomriktaren.

Noter:
• Om stopp genom utrullning är oacceptabelt måste systemet och den drivna 

utrustningen stoppas med normal stoppmetod, innan STO aktiveras.
• STO-funktionen åsidosätter alla andra funktioner i frekvensomriktaren.

 Anslutning
Säkerhetskontakterna måste öppna/stänga med en maximal inbördes 
tidsskillnad på 200 ms.
Dubbelskärmad partvinnad kabel rekommenderas för anslutningen. Max. 
kabellängd mellan brytaren och frekvensomriktarens styrenhet är 300 m. 
Kabelskärmen ska endast jordas vid styrenheten.

 Validering
För att säkerställa säker drift av en säkerhetsfunktion krävs ett valideringstest. 
Testet måste utföras av en kompetent person med adekvat expertis och 
kännedom om  säkerhetsfunktionen Testprocedurerna och rapporten måste 
vara dokumenterade och signerade av denna person. Valideringsinstruktioner 
för STO-funktionen finns i frekvensomriktarens hårdvaruhandledning.

 Tekniska data
• Min. spänning vid IN1 och IN2 ska tolkas som 1: 13 V DC
• STO-reaktionstid (kortaste detekterbara avbrott): 1 ms
• STO-svarstid: 2 ms (typiskt), 5 ms (maximalt)
• Feldetekteringstid: Kanaler i olika lägen längre än 200 ms
• Felreaktionstid: Feldetekteringstid + 10 ms
• Fördröjning av STO-felindikering (parameter 31.22): < 500 ms
• STO-varningsindikeringsfördröjning (parameter 31.22): < 1000 ms
• Säkerhetsintegritetsnivå (EN 62061): SIL 3
• Prestandanivå (EN ISO 13849-1): PL e

Frekvensomriktarens STO är en säkerhetskomponent av A-typ enligt 
definitionen i IEC 61508- 2. 
För fullständig säkerhetsdata, exakta felfaktorer och fellägen för STO-
funktionen, se frekvensomriktarens hårdvaruhandledning.

Försäkran om överensstämmelse

Krav Under drift (installerad för stationär användning)
Installationshöjd 230 V-frekvensomriktare:

0…2000 m över havet.
Frekvensomriktare 400/480 V:
0…4000 m över havet. 
På höjder över 2 000 m:
• är endast TN-S- och TT-jordningssystem är tillåtna
• minskar den maximalt tillåtna spänningen för reläutgång RO1. 

Vid 4000 m är det 30 V.
Nedstämpling:
Märkutströmmen måste nedstämplas 1 % för varje 100 m över 
1000 m.

Omgivningsluftens 
temperatur

Byggstorlek R0:
-10...+50 °C. Ingen frost tillåten.
Byggstorlekar R...R4:
-10...+60 °C. Ingen frost tillåten.
Märkutströmmen måste nedstämplas vid temperaturer över 
+50 °C enligt följande:
• Typ 055A-2, 038A-4 och 050A-4: 2 % för varje ökad 1 °C
• Övriga typer: 1 % för varje ökad 1 °C.

Relativ fuktighet 5 … 95 %. Ingen kondensbildning tillåten. Max tillåten relativ 
fuktighet är 60 % i närvaro av korrosiva gaser.

Föroreningsnivåer Inget ledande stoft tillåtet.
Stötar och fritt fall Tillåts inte.

Byggs
torlek

Mått Vikt
H1 H2 H3 W D1 M1 M2

mm tum mm tum mm tum mm tum mm tum mm tum mm tum kg lb

R0 205 8,1 223 8,8 170 6,7 70 2,8 176 6,9 50 2,0 191 7,5 1,4 3,1
R1 205 8,1 223 8,8 170 6,7 70 2,8 176 6,9 50 2,0 191 7,5 1,4 3,1
R2 205 8,1 223 8,8 170 6,7 95 3,7 176 6,9 75 3,0 191 7,5 2,0 4,4
R3 205 8,1 223 8,8 170 6,7 169 6,7 176 6,9 148 5,8 191 7,5 3,3 7,3
R4 205 8,1 240 9,5 170 6,7 260 10,2 181 7,1 234 9,2 191 7,5 5,3 11,7

CE UL RCM EAC UKCA KC EIP WEEE TÜV Nord



EU Declaration of Conformity
Machinery Directive 2006/42/EC 

xxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxx xxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxx

We
Manufacturer: 
Address: 
Phone: 

Frequency converter                                                                                                   

with regard to the safety functions                                                           

The following harmonized standards have been applied:
EN 61800-5-2:2007

EN IEC 62061:2021

EN ISO 13849-1:2015

EN ISO 13849-2:2012

EN 60204-1:2018

The following other standards have been applied:

IEC 61508:2010, parts 1-2

IEC 61800-5-2:2016

Helsinki, August 31, 2022
Signed for and on behalf of: 

Mika Vartiainen
Local Division Manager
ABB Oy

Document number 3AXD10000462189

Mikko Korpinen
Product Unit Manager
ABB Oy

Functional safety of electrical / electronic / programmable electronic safety-
related systems
Adjustable speed electrical power drive systems – Part 5-2: Safety requirements - 
Functional

The product(s) referred in this Declaration of conformity fulfil(s) the relevant provisions of other European Union Directives which are notified in 
Single EU Declaration of conformity 3AXD10000495941.

Authorized to compile the technical file: ABB Oy, Hiomotie 13, 00380 Helsinki, Finland.

Hiomotie 13, 00380 Helsinki, Finland.
+358 10 22 11

declare under our sole responsibility that the following product:

ACS380-04

- Safe Torque Off
- Safe stop 1 (SS1-t, with FSPS-21 PROFIsafe module, +Q986)

is in conformity with all the relevant safety component requirements of EU Machinery Directive 2006/42/EC, when the listed safety function is 
used for safety component functionality.

Adjustable speed electrical power drive systems – Part 5-2: Safety requirements - 
Functional
Safety of machinery – Functional safety of safety-related control systems

Safety of machinery – Safety-related parts of control systems. Part 1: General 
requirements
Safety of machinery – Safety-related parts of the control systems. Part 2: 
Validation
Safety of machinery – Electrical equipment of machines – Part 1: General 
requirements

ABB Oy

Page 1 of 1



Declaration of Conformity
Supply of Machinery (Safety) Regulations 2008

xxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxx xxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxx

We
Manufacturer: 
Address: 
Phone: 

Frequency converter                                                                                                   

with regard to the safety functions                                                          

The following designated standards have been applied:
EN 61800-5-2:2007

EN IEC 62061:2021

EN ISO 13849-1:2015

EN ISO 13849-2:2012

EN 60204-1:2018

The following other standards have been applied:
EN 61508:2010, parts 1-2

EN 61800-5-2:2017

Helsinki, August 31, 2022
Signed for and on behalf of: 

Mika Vartiainen
Local Division Manager
ABB Oy

Document number 3AXD10001329530

Product Unit Manager
ABB Oy

Mikko Korpinen

The product(s) referred in this declaration of conformity fulfil(s) the relevant provisions of other UK statutory requirements, which are notified in 
a single declaration of conformity 3AXD10001323213.

Authorized to compile the technical file: ABB Limited, Daresbury Park, Cheshire, United Kingdom, WA4 4BT.

Functional safety of electrical / electronic / programmable electronic safety-
related systems
Adjustable speed electrical power drive systems – Part 5-2: Safety requirements - 
Functional

Safety of machinery – Safety-related parts of control systems. Part 1: General 
requirements
Safety of machinery – Safety-related parts of the control systems. Part 2: 
Validation
Safety of machinery – Electrical equipment of machines – Part 1: General 
requirements

is in conformity with all the relevant safety component requirements of the Supply of Machinery (Safety) Regulations 2008, when the listed safety 
function is used for safety component functionality.

Adjustable speed electrical power drive systems – Part 5-2: Safety requirements - 
Functional
Safety of machinery – Functional safety of safety-related control systems

declare under our sole responsibility that the following product:

ACS380-04

- Safe Torque Off
- Safe stop 1 (SS1-t, with FSPS-21 PROFIsafe module, +Q986)

ABB Oy
Hiomotie 13, 00380 Helsinki, Finland.
+358 10 22 11

Page 1 of 1

Mik V ti i

https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=9AAK10103A6193&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=Launch
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=9AAK10103A6193&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=Launch
https://www.youtube.com/playlist?list=PLL7dUsU7kD1qnKggydyiT-OrAnhKDK067
https://www.youtube.com/playlist?list=PLL7dUsU7kD1qnKggydyiT-OrAnhKDK067
http://ecodesign.drivesmotors.abb.com/
http://ecodesign.drivesmotors.abb.com/
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD10001497204&LanguageCode=en&DocumentPartId=&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD10001497204&LanguageCode=en&DocumentPartId=&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50000645015&LanguageCode=en&DocumentPartId=&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50000022224&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50000022224&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
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