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|/0=% Macroprogrammes de

commande

Le contenu du menu dépend du module
d'extension installé.

Commande par E/S:

1. Macroprogramme
de commande
par E/S

Commande par
bus de terrain
1. Protocole 0128
2. Adresses

Macroprogramme de
commande par E/S

1o~ Standard (cmd 2 fils)
Al1: Référence

DI1: Démarrage/Arrét

DI2: Avant/Arriere

DI3: Sél vitesse constante 1
Dl4: Sél vitesse constante 2
DIO1 : Sélection rampe acc/déc
DIO2 : Prét a démarrer

16 2oy

102= ABB limité (cmd 2 fils)
Micro-console intégrée : référence
DI1: Démarrage/Arrét

DI2: Sél vitesse constante 1

Téléchargement du manuel
complet :

3AXD50000036109 Rév. B FR

(ithernedP  DHCP
192100 Subnet

1~ 2« Marche alternée

Al1: Référence

DI1: Démarrage sens avant

DI2: Démarrage sens arriere
(si DI1 = DI2, arrét)

DI3: Sélvitesse constante 1

DI4: Sél vitesse constante 2

DIO1 : Sélection rampe acc/déc

DIO2 : Prét a démarrer

174~ Moto-potentiometre
DI1: Démarrage/Arrét

DI2: Avant/Arriére

DI3: Référence +

DI4: Référence -

DIO1 : Sél. constante 1

DIO2 : Prét a démarrer

o PID
Al1: Consigne
Al2: Retour

DI1: Démarrage/Arrét

DI2: Consigne constante 1
DI3: Consigne constante 2
DI4: Vitesse constante 1
DIO1 : Sélection rampe acc/déc
DIO2 : Prét a démarrer

Macroprogramme de
commande par bus de terrain

Can0pen CANopen
EtherCAT EtherCAT
Frofibus  PROFIBUS
Profinetl 0 Profinet
Ethernetl?  Ethernet/IP
Modo* Modbus TCP

TCP
VoS Modbus RTU

Démarrage/arrét/référence depuis le bus de terrain
DI1 : Réarmement des défauts
DI2 : Non configurée

Alarmes / défauts

Alarme Défaut Description

& A2A1 @ 2281

& A2B1 @ 2310

& A2B3 @ 2330

& A2B4 @ 2340

© 3130

@ 3181

& A3A1 @ 3210

& A3A2 e 3220

© 3381

& A5A0 @ 5091

& AFF6

© FA81

© FA82

Alarme : étalonnage du cou-
rant au prochain démarrage.
Défaut : défaut de la mesure
des courants de phase de
sortie

Surintensité. Le courant

de sortie est supérieur a

la limite interne. Cause
probable : défaut de terre
ou perte de phase.

Fuite a la terre. Déséquilibre
de charge souvent di a

un défaut de terre dans le
moteur ou son cablage.
Court-circuit. Présence d'un
court-circuit dans le moteur
ou son cablage.

Perte de phase d’entrée.
Oscillation de la tension du
circuit c.c.intermédiaire
Erreur cablage. Les
raccordements des cables
moteur et réseau sont
incorrects.

Surtension bus c.c.
Présence d'une surtension
dans le circuit c.c.
intermédiaire.

Sous-tension bus c.c.
Présence d'une sous-
tension dans le circuit c.c.
intermédiaire.

Perte de phase de sortie.
Les trois phases ne sont pas
toutes raccordées au moteur.
Fonction STO. La fonction
STO est activée.
Identification moteur.
L'identification moteur aura
lieu au prochain démarrage.
Défaut STO 1. Le circuit
STO 1 est ouvert.

Défaut STO 2. Le circuit
STO 2 est ouvert.



