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|/02% Macros de control

El contenido del menu depende de la
instalacion de médulos de ampliacion

D1 1

Control por E/S:

1. Macro de
control por E/S

Control por bus de

campo: (ithernettP  DHCP

1. Protocolo 18210 Subnet

2. Configuracion 0128 /23
de direccion

Macros de control por E/S

1o+ Estandar (2 hilos)
Al1:  Referencia

DI1:  Marcha/ Paro

DI2:  Avance / Retroceso

DI3: Vel Constante Sel1

Dl4: Vel Constante Sel2

DIO1: Seleccion juego de rampas
DIO2: Listo para marcha

105 ABB limitado 2 hilos
Panel integrado: Referencia

DI1:  Marcha / Paro

DI2: Vel Constante Sel1

Consulte el manual completo en:

3AXD50000036107 Rev. B ES

1~ 1 Alterna
Al1:  Referencia
DI1:  Marcha en avance
DI2:  Marcha en retroceso
(si DI1 = DI2, paro)
DI3: Vel Constante Sel1
Dl4: Vel Constante Sel2
DIO1: Seleccion juego de rampas
DIO2: Listo para marcha
171 Potenciémetro del motor
DI1:  Marcha/ Paro
DI2:  Avance / Retroceso
DI3:  Incremento de la referencia
DI4:  Reduccion de la referencia
DIO1: Vel Constante Sell
DIO2: Listo para marcha

ro PID
Al1:  Punto de ajuste
Al2:  Realimentacion
DI1:  Marcha / Paro
DI2:  Punto de ajuste constante 1
DI3:  Punto de ajuste constante 2
DI4: Vel Constante Sel1
DIO1: Seleccion juego de rampas
DIO2: Listo para marcha

Macros de control por bus

de campo

Canpen CANopen
EtherCAT EtherCAT
Prafibus PROFIBUS
Profinetl Profinet
EthernetlP  Ethernet/IP
Vodos  Modbus TCP
Vodbus Modbus RTU
Marcha/paro/referencia desde bus de campo

DI1: Restauracion de fallo
DI2: No configurado

Avisos/Fallos

Aviso
& A2A1

& A2B1

& A2B3

& A2B4

& A3A1

& A3A2

& A5A0

& AFF6

Fallo

2281

2310

2330

2340

3130

3181

3210

3220

3381

5091

FA81

FA82

Descripcion

Aviso: Calibracion de corriente
en el siguiente arranque.
Fallo: Fallo de medicién de
intensidad de la fase de salida
Sobreintensidad. La
intensidad de salida supera
el limite interno. Puede
deberse a un fallo a tierra o
a una pérdida de fase.

Fuga a tierra. Desequilibrio de
carga que normalmente se
debe a un fallo a tierra en el
motor o en el cable de motor.
Cortocircuito. Hay un
cortocircuito en el motor o
en el cable de motor.
Pérdida de fase de entrada.
La tension del circuito de
CC intermedio oscila.

Fallo de cableado. Las
conexiones de los cables
de entrada y de motor son
incorrectas.

Sobretension en bus de CC.
Hay una sobretension en el
circuito de CC intermedio.
Subtension en bus de CC.
Hay una subtension en el
circuito de CC intermedio.
Pérdida fase de salida. No
estan conectadas las tres
fases al motor.

Safe Torque Off. La funcion
Safe Torque Off (STO) esta
activada.

Marcha de identificacion. En el
proximo arranque se produce
la marcha de ID del motor.
Safe Torque Off 1. Se ha
interrumpido el circuito Safe
Torque Off 1.

Safe Torque Off 2. Se ha
interrumpido el circuito Safe
Torque Off 2.



