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Instrukcje bezpieczenstwa

Zawartosc¢ tego rozdziatu

Ten rozdziat zawiera instrukcje bezpieczenstwa, ktérych nalezy przestrzegac podczas
instalowania, rozruchu obstugi i konserwacji przemiennika czestotliwosci.
Nieprzestrzeganie instrukcji bezpieczeristwa grozi obrazeniami ciata lub $miercig badz
uszkodzeniami.

Objasnienie ostrzezen i uwag

Ostrzezenia informujg o warunkach, ktére moga doprowadzi¢ do obrazen ciata, Smierci
lub uszkodzenia sprzetu. Informuja one takze, jak unikaé niebezpieczeristwa. Uwagi
dotycza konkretnego warunku lub faktu lub podajg informacje na okreslony temat.

W podreczniku uzywane sg nastepujace symbole ostrzegawcze:

OSTRZEZENIE!

A Ostrzezenia dotyczace elektrycznosci informuja o niebezpieczeristwach
zwigzanych z prgdem elektrycznym, ktére moga doprowadzi¢ do obrazen ciata,
$mierci lub uszkodzenia sprzetu.

OSTRZEZENIE!
Ostrzezenia ogdlne informujg o warunkach niezwigzanych z elektrycznoscia,
ktére moga doprowadzi¢ do obrazenia ciata, Smierci lub uszkodzenia sprzetu.

OSTRZEZENIE!
Ostrzezenia dotyczace urzadzen wrazliwych na tadunki elektrostatyczne
informujg o roztadowaniach elektrostatycznych, ktére moga uszkodzic¢ sprzet.
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Bezpieczenistwo ogdlne podczas instalacji, rozruchu i
konserwacji

Ponizsze instrukcje sg przeznaczone dla wszystkich osdéb, ktére pracuja z
przemiennikiem czestotliwosci.

OSTRZEZENIE!
Nalezy przestrzegad tych instrukcji. Nieprzestrzeganie instrukcji moze
skutkowac obrazeniami, $miercia lub uszkodzeniem urzadzenia.

« Do czasu montazu przechowywad przemiennik w opakowaniu. Po rozpakowaniu
chronié przemiennik przed kurzem, pytem i wilgocia.

- Uzywad wymaganego osobistego wyposazenia ochronnego: butéw ochronnych
z metalowymi noskami, okularédw ochronnych, rekawic ochronnych, dtugich
rekawow itp. Niektdre czesci majg ostre krawedzie.

- Przemiennik czestotliwosci jest ciezki, nalezy podnosi¢ go za pomocga podnosnika.
Nalezy uzywac oznaczonych punktéw podnoszenia. Wiecej informacji zawieraja
rysunki wymiarowe.

- Nalezy przestrzegac lokalnych przepiséw i regulacji dotyczacych podnoszenia,
takich jak wymagania w zakresie planowania podnoszenia, tadownosci i stanu
podnosnika, a takze szkolenia personelu.

« Szyny do podnoszenia, w ktére sg wyposazone duze szafy na przemienniki
czestotliwosci, sg ciezkie. Nalezy zachowac ostroznos¢ podczas demontowania
lub ponownego montowania tych szyn. Jesli jest to mozliwe, nalezy zawsze
korzystac z podnosnika przytozonego do wyznaczonych punktéw podnoszenia.

- Szafe przemiennika czestotliwosci nalezy przytwierdzi¢ do podtogi, aby zapobiec
jej przewrdéceniu. Szafa ma wysoko potozony Srodek ciezkosci. Podczas wyciggania
ciezkich elementéw lub modutdw zasilajgcych istnieje ryzyko przewrdcenia. W
razie potrzeby mozna réwniez przymocowac szafe do sciany.

VAV A A AV A AV AN AV

- Nie nalezy stawac na dachu szafy ani po nim chodzi¢. Nalezy sprawdzié, czy nic na
naciska na dach, boczne lub tylne ptyty ani drzwi szafy. Nie nalezy umieszczad
zadnych przedmiotdw na dachu szafy, gdy przemiennik czestotliwosci dziata.

« Nie nalezy uzywad rampy do wciggania / rampy instalacyjnej modutu z cokotem
przekraczajgcym maksymalng wysokos¢.

- Ostroznie zabezpieczy¢ rampe instalacyjng / do wyciggania modutu.

- Podczas wktadania modutu do szafy i wyciggania go z niej zachowac ostroznosc,
a najlepiej skorzystacd z pomocy innej osoby. Utrzymywac staty nacisk jedng stopa
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na podstawe modutu, aby unikng¢ jego wywrécenia do tytu. Trzymac palce z dala
od krawedzi przedniego kotnierza modutu.

Nie transportowac¢ modut na kotach na duze odlegtosci. Moze to spowodowac
uszkodzenie két. Istnieje réwniez niebezpieczenstwo przewrdcenia sie modutu.

Podczas pracy z wysokimi modutami nalezy zachowa¢ ostroznos¢. Modut fatwo
sie przewraca, poniewaz jest ciezki i ma wysoko potozony srodek ciezkosci. Jesli
jest to mozliwe, zabezpieczy¢ modut taricuchami. Nie pozostawiad
niezabezpieczonego modutu bez nadzoru, zwtaszcza na pochytej powierzchni.

Nalezy nosi¢ rekawice ochronne i dtugie rekawy! Niektére czesci majg ostre
krawedzie.

Uwazad na gorgce powierzchnie. Niektére czesci, takie jak radiatory
potprzewodnikdw mocy i rezystory hamowania, moga pozostawacd gorace przez
pewien czas po odfgczeniu zasilania.

Przed uruchomieniem odkurzy¢ obszar wokét przemiennika czestotliwosci, aby
zapobiec wcigganiu pytu do wnetrza przez wentylator chtodzacy przemiennika
czestotliwosci.

Podczas montazu uwazad, aby opitki powstajgce w trakcie wiercenia, ciecia i
szlifowania nie przedostaty sie do wnetrza przemiennika czestotliwosci. Zebrany
wewnatrz przemiennika czestotliwosci pyt przewodzacy prad moze spowodowad
uszkodzenia lub nieprawidtowe dziatanie.
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Upewnic sie, ze chtodzenie jest wystarczajgce. Odpowiednie informacje mozna
znalez¢ w danych technicznych.

Gdy przemiennik jest uruchomiony, drzwi szafy winny by¢ zamkniete. W przypadku
gdy drzwi sg otwarte, wystepuje potencjalnie Smiertelne ryzyko porazenia pragdem
elektrycznym, blasku elektrycznego badz eksplozja wysokoenergetycznego tuku.
W przypadku jesli praca na podtgczonym przemienniku jest nieunikniona, nalezy
przestrzegac lokalnych przepisdw oraz regulacji (dotyczacych m.in. ochrony przed
porazeniem pradem elektrycznym lub tukiem elektrycznym).

Przed zmiang limitédw pracy przemiennika czestotliwosci nalezy upewnic sie, ze
silnik i wszystkie napedzane urzgdzenia mogg pracowacd w okreslonych limitach.

Przed aktywacja funkcji programowych przemiennika czestotliwosci
odpowiedzialnych za automatyczne resetowanie btedéw upewnic sie, ze nie
doprowadzi to do niebezpiecznych sytuacji. Funkcje te powodujg automatyczne
zresetowanie przemiennika czestotliwosci i kontynuowanie dziatania po btedzie
lub przerwie w zasilaniu. W przypadku aktywowania tych funkcji instalacja musi
by¢ wyraznie oznaczona zgodnie ze standardami IEC/EN/UL 61800-5-1, ust. 6.5.3,
na przyktad ,,TO URZADZENIE URUCHAMIA SIE AUTOMATYCZNIE”.

Maksymalna liczba wtaczen przemiennika czestotliwosci wynosi pieé razy w ciagu
dziesieciu minut. Zbyt czeste wtgczanie moze uszkodzi¢ obwéd fadowania
kondensatoréw DC.

Jesli do przemiennika czestotliwosci podtaczono obwody zabezpieczajace (na
przyktad funkcja bezpiecznego wytaczania momentu lub zatrzymanie awaryjne),
nalezy sprawdzi¢ ich prawidtowe dziatanie przed wtaczeniem. Wiecej informacji
zawierajg oddzielne instrukcje dotyczace obwoddéw bezpieczeristwa.

Uwaga na gorgce powietrze wychodzace z wylotéw powietrza.

Nie przykrywac wlotu lub wylotu powietrza, gdy przemiennik czestotliwosci jest
uruchomiony.

Uwaga:

Jesli wybrano zrédto zewnetrzne dla polecenia startu i jest ono wtaczone,
przemiennik czestotliwosci zostanie uruchomiony natychmiast po zresetowaniu
btedu, chyba ze przemiennik czestotliwosci zostanie skonfigurowany do startu
pulsowego. Wiecej informacji znajduje sie w podreczniku standardowego
oprogramowania.

Jesli przemiennik czestotliwosci dziata w trybie zdalnego sterowania, nie mozna
go zatrzymywacd ani uruchamiad za pomocga panelu sterowania.

Do naprawy przemiennika czestotliwosci uprawniony jest tylko wykwalifikowany
personel.
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Bezpieczenistwo elektryczne podczas instalacji, rozruchu
i konserwacji

Srodki ostroznoéci dot. bezpieczeristwa elektrycznego

Te Srodki ostroznosci dotyczace bezpieczenistwa elektrycznego sg przeznaczone dla
wszystkich oséb, ktére pracujg przy przemienniku czestotliwosci, silniku lub kablu
silnika.

OSTRZEZENIE!
Nalezy przestrzegad tych instrukcji. Nieprzestrzeganie instrukcji moze
skutkowac obrazeniami, Smiercig lub uszkodzeniem urzadzenia.

Wszelkie prace instalacyjne i konserwacyjne powinny by¢ wykonywane tylko
przez wykwalifikowanych elektrykow.

Przed rozpoczeciem prac instalacyjnych i konserwacyjnych nalezy wykona¢
nastepujgce czynnosci.

1. Przygotowac sie do pracy.
- Sprawdzi¢ posiadanie zlecenia pracy.
«  Wykona¢ na miejscu ocene ryzyka lub analize zagrozenia zwigzanego z
zadaniem.
«  Przygotowad odpowiednie narzedzia.
- Sprawdzi¢ kwalifikacje pracownikéw.
«  Wybrad odpowiednie osobiste wyposazenie ochronne.
«  Zatrzyma silniki.

2. Jasno okresli¢ miejsce pracy i urzadzenia.

3. Odfaczyéwszelkie mozliwe zrédta zasilania. Upewnic sie, Zze ponowne podtaczenie
nie jest mozliwe. Zablokowad i oznakowac.

- Otworzy¢ gtéwny roztacznik przemiennika czestotliwosci.

- Otworzy¢ przetagcznik tadowania, jesli jest.

. Otworzy¢ wytacznik transformatora zasilajacego. (Gtéwne urzadzenie
wytaczajace w szafie przemiennika czestotliwosci nie odtacza napiecia od szyn
zbiorczych wejscia zasilania AC szafy przemiennika czestotliwosci).

«  Zamkna¢ uziemniki ([Q9], opcja +F259), jesli sa obecne. Nie uzywac przy tym
nadmiernej sity, poniewaz uziemniki majg blokady elektromagnetyczne.

- Otworzyc¢roztacznik napiecia pomocniczego (jesli jest) i wszystkie inne mozliwe
urzadzenia odtgczajace, aby odizolowaé przemiennik czestotliwosci od
niebezpiecznych Zrédet zasilania.

- Jesdli do przemiennika czestotliwosci jest podtgczony silnik z magnesami
trwatymi, odtaczy¢ silnik od przemiennika czestotliwosci, uzywajac wytacznika
bezpieczenstwa lub w inny sposdb.

- Otworzy¢ gtdwne urzadzenie izolujace przemiennik czestotliwosci.

- Odfaczyc wszelkie niebezpieczne napiecia zewnetrzne od obwoddéw
sterujacych.

«  Poodtaczeniu zasilania przemiennika czestotliwosci, a przed kontynuowaniem
pracy, zawsze odczekac 5 minut, az kondensatory obwodu posredniego
zostang roztadowane.

4. Chroni¢ przed kontaktem inne elementy bedace pod napieciem w miejscu
prowadzenia prac i zachowad wyjgtkowa ostroznos¢ w poblizu odstonietych
przewodnikdw.
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5.

Upewnic sie, ze instalacja nie jest pod napieciem. W tym celu nalezy uzy¢ dobrej
jakosci miernika napiecia. Jesli pomiar wymaga usuniecia lub zdemontowania
ostony badz innych elementdw szafy, nalezy wykonywac te czynnosci zgodnie z
odpowiednimi obowiazujgcymi lokalnymi przepisami ze szczegdlnym
uwzglednieniem niebezpieczenstwa porazenia prgdem i ochrony przed tukiem
elektrycznym.

« Przedipo dokonaniu pomiaréw instalacji sprawdzi¢ prébnik napiecia na
znanym zrédle napiecia.

«  Upewnid sie, ze napiecie pomiedzy zaciskami wejsciowymi zasilania
przemiennika czestotliwosci (L1, L2, L3) i uziemieniem (PE) szyny zbiorczej ma
wartos¢ zero.

- Upewnid sie, ze napiecie pomiedzy zaciskami wyj$ciowymi przemiennika
czestotliwosci (T1/U, T2/V, T3/W) i uziemieniem (PE) szyny zbiorczej ma
wartos¢ zero.

Wazne! Nalezy powtdrzy¢ pomiar réwniez dla ustawienia napiecia DC prébnika.
Pomiar przeprowadzac miedzy poszczegdlnymi fazamiiuziemieniem. Istnieje
ryzyko wystgpienia niebezpiecznego napiecia DC spowodowanego uptywem
pojemnosci w obwodzie silnika. Takie napiecie moze pozostawacd przez dtugi
czas po wytaczeniu przemiennika czestotliwosci. Pomiar powoduje
roztadowanie tego napiecia.

«  Upewnid sie, ze napiecie pomiedzy szynami zbiorczymi DC przemiennika
czestotliwosci i szyng zbiorczg uziemienia (PE) jest zerowe.

Zainstalowad tymczasowe uziemienie zgodnie z wymogami przepiséw lokalnych.

Wystgpic¢ o pozwolenie na prace u osoby odpowiedzialnej za elektryczne prace
instalacyjne.

Dodatkowe instrukcje i uwagi

OSTRZEZENIE!
Nalezy przestrzegad tych instrukcji. Nieprzestrzeganie instrukcji moze

skutkowac obrazeniami, Smiercia lub uszkodzeniem urzadzenia.

Wszelkie prace instalacyjne i konserwacyjne powinny by¢ wykonywane tylko
przez wykwalifikowanych elektrykéw.

Gdy przemiennik jest uruchomiony, drzwi szafy winny by¢ zamkniete. W przypadku
gdy drzwi sg otwarte, wystepuje potencjalnie Smiertelne ryzyko porazenia prgdem
elektrycznym, blasku elektrycznego badz eksplozja wysokoenergetycznego tuku.

Upewnic sie, ze siec elektroenergetyczna, silnik/generator i warunki srodowiskowe
sg zgodne z danymi przemiennika.

Nie mozna wykonywad zadnych testéw sprawdzajacych izolacje lub napiecie
przemiennika czestotliwosci.

Majac rozrusznik serca lub inne elektroniczne urzgdzenie medyczne, trzymacd sie
z daleka od silnika, przemiennika czestotliwosci i okablowania zasilania
przemiennika czestotliwosci, gdy przemiennik czestotliwosci jest uruchomiony.
Wystepujace pola elektromagnetyczne moga zaktécacé dziatanie takich urzadzen.
Moze to stanowic¢ zagrozenie dla zdrowia.

ABB nie zaleca mocowania szafy metoda spawania elektrycznego. Jesli jednak jest
to konieczne, nalezy postepowacd zgodnie z instrukcjami dotyczgacymi spawania
w dokumentacji przemiennika.
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Uwaga:

« W przypadku gdy przemiennik jest podtgczony do zasilania, na zaciskach kabla
silnika i magistrali DC wystepuje niebezpieczne napiecie.
Obwdd hamowania, w tym czoper hamowania (opcja +D150) oraz rezystor
hamowania (opcja +D151) rdwniez sg pod niebezpiecznym napieciem.
Po odtgczeniu przemiennika od zasilania te elementy pozostajg pod niebezpiecznym
napieciem do czasu roztadowania kondensatoréw obwodu posredniego.

- Przewody zewnetrzne mogg doprowadzac niebezpieczne napiecie do wyjsé
przekaznika jednostek sterujgcych przemiennika czestotliwosci.

«  Funkcja bezpiecznego wytgczania momentu (STO) nie powoduje odtgczenia
napiecia od obwodu gtéwnego i dodatkowego. Funkcja ta nie stanowi skutecznego
zabezpieczenia przed sabotazem lub nieprawidtowym uzyciem.

Ptytki drukowane

OSTRZEZENIE!

& Podczas obstugi ptytek drukowanych nalezy nosi¢ na nadgarstku opaske
uziemiajaca. Nie nalezy dotykacd ptytek drukowanych bez potrzeby. Ptytki
drukowane zawieraja elementy wrazliwe na wytadowania elektrostatyczne.

Uziemienie

Te instrukcje sa przeznaczone dla wszystkich osdb, ktdre sg odpowiedzialne za
uziemienie przemiennika czestotliwosci.

OSTRZEZENIE!

A Nalezy przestrzegad tych instrukcji. Nieprzestrzeganie instrukcji grozi
obrazeniami ciata, Smiercia, nieprawidtowym dziataniem urzadzenia i
zwiekszeniem zaktdcen elektromagnetycznych.

Wszelkie elektryczne prace uziemieniowe powinny by¢ wykonywane tylko przez
wykwalifikowanych elektrykéw.

- Zawsze uziemic przemiennik czestotliwosci, silnik oraz pobliskie urzgdzenia. Jest
to niezbedne dla bezpieczeristwa personelu.

«  Upewnid sie, ze przewodnos¢ przewododw uziemiajgcych (PE) jest wystarczajaca
i spetnione sa inne wymagania. Zapoznac sie z instrukcjami dotyczacymi
planowania montazu elektrycznego przemiennika czestotliwosci. Przestrzegad
obowigzujacych przepiséw krajowych i lokalnych.

« Jesliuzywane sg kable ekranowane, wykonad uziemienie obowodowe ekranéw kabli
w przepustach kabli, aby ograniczy¢ emisje zaktdcen elektromagnetycznych.

« W instalacjach z wieloma przemiennikami czestotliwosci podtaczy¢ kazdy
przemiennik czestotliwosci do szyny zbiorczej uziemienia (PE) zasilania.
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Ogdlne bezpieczennstwo podczas obstugi

Ponizsze instrukcje sg przeznaczone dla wszystkich oséb, ktére obstugujg przemiennik
czestotliwosci.

OSTRZEZENIE!
Nalezy przestrzegad tych instrukcji. Nieprzestrzeganie instrukcji moze

skutkowac obrazeniami, $miercia lub uszkodzeniem urzadzenia.

Gdy przemiennik jest uruchomiony, drzwi szafy winny by¢ zamkniete. W przypadku
gdy drzwi sg otwarte, wystepuje potencjalnie Smiertelne ryzyko porazenia pragdem
elektrycznym, blasku elektrycznego badz eksplozja wysokoenergetycznego tuku.

Majac rozrusznik serca lub inne elektroniczne urzadzenie medyczne, trzymacd sie
z daleka od silnika, przemiennika czestotliwosci i okablowania zasilania
przemiennika czestotliwosci, gdy przemiennik czestotliwosci jest uruchomiony.
Wystepujace pola elektromagnetyczne moga zaktécac dziatanie takich urzadzen.
Moze to stanowic¢ zagrozenie dla zdrowia.

Podac¢ komende zatrzymania do przemiennika czestotliwosci przed zresetowaniem
btedu. Jesli uzywane jest Zrédto zewnetrzne dla komendy startu i start jest
wigczony, przemiennik czestotliwosci zostanie uruchomiony natychmiast po
zresetowaniu btedu, chyba ze przemiennik czestotliwosci zostanie skonfigurowany
do startu impulsowego. Wiecej informacji znajduje sie w podreczniku
standardowego oprogramowania.

Przed aktywacja funkcji programowych przemiennika czestotliwosci
odpowiedzialnych za automatyczne resetowanie btedéw upewnic sie, ze nie
doprowadzi to do niebezpiecznych sytuacji. Funkcje te powodujg automatyczne
zresetowanie przemiennika czestotliwosci i kontynuowanie dziatania po btedzie
lub przerwie w zasilaniu. W przypadku aktywowania tych funkcji instalacja musi
by¢ wyraZznie oznaczona zgodnie ze standardami IEC/EN/UL 61800-5-1, ust. 6.5.3,
na przyktad ,TO URZADZENIE URUCHAMIA SIE AUTOMATYCZNIE”.

Uwaga:

Maksymalna liczba wtaczen przemiennika czestotliwosci wynosi pie¢ w ciggu
dziesieciu minut. Zbyt czeste wtaczanie moze uszkodzi¢ obwdéd tadowania
kondensatoréw DC. Jesli zachodzi koniecznos¢ uruchomienia lub zatrzymania
przemiennika, nalezy skorzystad z klawiszy na panelu sterowania lub z
odpowiednich polecen wydawanych za posrednictwem zaciskéw we/wy
przemiennika czestotliwosci.

Jesli przemiennik czestotliwosci dziata w trybie zdalnego sterowania, nie mozna
go zatrzymywad ani uruchamiad za pomocg panelu sterowania.
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Dodatkowe instrukcje dla przemiennikéw czestotliwosci
zasilajacych synchroniczne silniki z magnesami trwatymi

Bezpieczenstwo podczas instalacji, rozruchu i konserwacji

Ponizej znajdujg sie dodatkowe ostrzezenia dotyczace przemiennikdw czestotliwosci
zasilajgcych synchroniczne silniki z magnesami trwatymi. Obowigzujg réwniez pozostate
instrukcje dotyczace bezpieczenstwa z tego rozdziatu.

OSTRZEZENIE!
Nalezy przestrzegad tych instrukcji. Nieprzestrzeganie instrukcji moze
skutkowac obrazeniami, Smiercig lub uszkodzeniem urzadzenia.

Wszelkie prace instalacyjne i konserwacyjne powinny by¢ wykonywane tylko
przez wykwalifikowanych elektrykow.

« Nie wykonywac zadnych prac przy przemienniku czestotliwosci, gdy podtgczony
jest do niego obracajacy sie silnik z magnesami trwatymi. Obracajacy sie silnik z
magnesami trwatymi zasila przemiennik czestotliwosci, w tym zaciski zasilania
wejsciowego i wyjsciowego.

Przed przystgpieniem do prac instalacyjnych i konserwacyjnych nad przemiennikiem
czestotliwosci nalezy:

«  Wylaczy¢ przemiennik czestotliwosci.

«  Odtaczyc silnik od przemiennika czestotliwosci, uzywajac wytacznika
bezpieczenstwa lub w inny sposdb.

- Jeslinie jest mozliwe odtgczenie silnika, upewnic sie, ze silnik nie moze sie obracac
podczas pracy. Upewnic sie, ze zaden inny system (np. przemienniki czestotliwosci
podnos$nikéw hydraulicznych) nie moze spowodowad obracania sie silnika
bezposrednio lub przez jakiekolwiek potgczenie mechaniczne (takie jak pas, zacisk,
linka itp.).

«  Wykonaé czynnoéci opisane w sekcji Srodki ostroznoéci dot. bezpieczerstwa
elektrycznego (str. 21).

- Zainstalowacd tymczasowe uziemienie zaciskdw wyjsciowych przemiennika
czestotliwosci (T1/U, T2/V, T3/W). Potaczyc zaciski wyjsciowe ze sobg i do
uziemienia (PE).

Podczas rozruchu:

- Upewnic sig, ze silnik nie moze dziatac ze zbyt duzg predkoscia, na przyktad
napedzany przez tadunek. Stosowanie wiekszych predkosci prowadzi do przepiecia,
co z kolei moze uszkodzi¢ kondensatory w obwodzie posrednim przemiennika
czestotliwosci.

Bezpieczenstwo podczas obstugi

OSTRZEZENIE!

A Upewnic sie, ze silnik nie moze dziatad ze zbyt duza predkoscia, na przyktad
napedzany przez tadunek. Stosowanie wiekszych predkosci prowadzi do
przepiecia, co z kolei moze uszkodzi¢ kondensatory w obwodzie posrednim
przemiennika czestotliwosci.
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Wprowadzenie do podrecznika

Zawartosc¢ tego rozdziatu

Ten rozdziat opisuje niniejszy podrecznik. Zawiera on schemat postepowania podczas
sprawdzania dostawy, instalowania i uruchamiania przemiennika czestotliwosci.
Schemat ten odnosi sie do rozdziatdw/sekcji zawartych w tym podreczniku oraz do
innych podrecznikdw.

Odbiorcy docelowi

Ten podrecznik jest przeznaczony dla oséb, ktére planuja instalacje przemiennika
czestotliwosci, instalujg go, przeprowadzajg rozruch i wykonujg na nim prace
konserwacyjne albo opracowujg instrukcje dla uzytkownikéw koncowych przemiennika
czestotliwosci dotyczace jego instalacji i konserwacji.

Przed rozpoczeciem pracy z przemiennikiem czestotliwosci nalezy przeczytac ten
podrecznik. W podreczniku tym zatozono, ze czytelnik ma podstawowg wiedze na
temat elektrycznosci, okablowania, elementéw elektrycznych i symboli uzywanych na
schematach elektrycznych.

Kategoryzacja wedtug rozmiaru obudowy i kodu opcji

Rozmiar obudowy wskazuje informacje dotyczace tylko przemiennika czestotliwosci
o okreslonym rozmiarze obudowy. Rozmiar obudowy jest podany na tabliczce
znamionowej. Wszystkie rozmiary obuddéw zostaty podane w danych technicznych.

Kod opcji (A123) wskazuje informacje, ktére dotycza tylko niektérych opcji. Opcje
przemiennika czestotliwosci sg podane na tabliczce znamionowej.
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Przeznaczenie komponentow

Niektdre nazwy urzadzen w podreczniku maja oznaczenie elementdw w nawiasach
kwadratowych (np. [Q20]). Pomaga to znalez¢ elementy na schematach obwoddw
przemiennika czestotliwosci.

Schemat skréconej instrukcji montazu, rozruchuiobstugi

Zadanie Patrz
Zaplanowac instalacje elektryczng i zakupi¢ potrzebne akce- | Instrukcje dotyczace planowania instala-
soria (kable, bezpieczniki itp.). cji elektrycznej (str. 91)

Sprawdzi¢ wartosci znamionowe, wymagania dotyczace Dane techniczne (str. 233)
przeptywu powietrza chtodzacego, podtaczenie zasilania,
zgodnos¢ silnika, podtaczenie silnika i inne dane techniczne.

¥

Sprawdzi¢ miejsce montazu. Warunki otoczenia (str. 252)

Rozpakowadisprawdzi¢ przemiennik czestotliwosci (urucha- Montaz mechaniczny (str. 67)
mia¢ mozna tylko nieuszkodzone urzadzenia).

Sprawdzi¢ obecnos¢ i prawidtowg instalacje opcjonalnych
modutdw i sprzetu.

Zamontowad przemiennik czestotliwosci mechanicznie.

2

Poprowadzi¢ kable. Prowadzenie kabli (str. 109)

¥

Jesli przemiennik czestotliwos$ci ma byé podiaczony do sieci  Sprawdzanie zgodnosci — system uzie-
IT (bez uziemienia), sprawdzi¢, czy nie jest wyposazony w filtr| mienia IT (nieuziemiony) (str. 122)
EMC +E202.

¥

Podtaczyc kable zasilania. Montaz elektryczny (str. 121)
Podtaczy¢ kable sterowania.

@
Sprawdzi¢ instalacje. Lista czynno$ci sprawdzajacych po insta-
lacji (str. 177)
Jesdli przemiennik czestotliwodci nie
dziatat przez ponad rok, nalezy wykonaé
formowanie kondensatoréw tacza obwo-
du DC. Patrz Converter module capacitor
reforming instructions (3BFE64059629
[j. ang.]).
A
Uruchomi¢ przemiennik czestotliwosci. Uruchamianie (str. 179)
A
Sprawdzi¢ dziatanie przemiennika czestotliwos$ci: uruchamia- Skrécona instrukcja uruchamiania prze-
nie, zatrzymywanie, sterowanie predkoscia itd. miennikéw czestotliwosci ACS880, pod-

recznik uzytkownika oprogramowania
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Wyrazenia i skréoty

Wyrazenie Opis

ATEX Dyrektywy 2014 /34 /EU i1999/92/EC okreslane czesto jako dyrektywy ATEX
(od stéw "Atmosphéres Explosibles™)

BCU Typ jednostki sterujacej

CMF Filtrowanie sktadowej zerowej

EMC Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna

EMI Zaktdcenia elektromagnetyczne

FAIO-01 Analogowy modut rozszerzen we/wy

FEN-01 Opcjonalny modut interfejsu enkodera inkrementalnego TTL

FEN-11 Opcjonalny modut interfejsu enkodera absolutnego

FEN-21 Opcjonalny modut interfejsu resolwera

FEN-31 Opcjonalny modut interfejsu enkodera inkrementalnego HTL

FlO-11 Opcjonalny modut rozszerzenia we/wy analogowych

FPTC-01 Opcjonalny modut ochrony do podtaczenia termistora.

FPTC-02 Opcjonalny modut ochrony do podtaczenia termistora z certyfikatem ATEX

FSO-12, FSO-21

stosowany w $rodowiskach zagrozonych wybuchem.
Opcjonalne moduty funkcji bezpieczenstwa

IGBT

Tranzystor bipolarny z izolowana bramka

Modut inwertera

Modut mocy

Moduty inwertera kontrolowane za pomoca jednej jednostki sterujacej oraz
powigzane sktadniki. Jedna jednostka inwertera zwykle kontroluje jeden silnik.
Wspdlna nazwa okreslajgca modut przemiennika czestotliwosci, modut inwer-
tera, modut zasilajacy, modut czopera hamowania itp.

Modut zasilajgcy

Moduty zasilajace kontrolowane za pomoca jednej jednostki sterujacej oraz
powigzane sktadniki.

Obudowa, rozmiar
obudowy
Przemiennik
czestotliwosci

Fizyczny rozmiar modutu zasilajgcego lub przemiennika czestotliwosci

Przemiennik czestotliwosci do sterowania silnikami AC

RFI Zaktécenia radiowe

STO Bezpieczne wytgczanie momentu (IEC/EN 61800-5-2)

ucu Typ jednostki sterujgcej

USCA-02 Adapter do instalowania opcjonalnych modutéw serii F w jednostce sterujacej

UCuU.

Powigzane dokumenty

Podreczniki uzytkownika sg dostepne w Internecie. Odpowiedni kod/link mozna znalez¢
ponizej. Dodatkowg dokumentacje mozna znalez¢ pod adresem
www.abb.com/drives/documents.

ACS880-07 (560 to 2800 kW) manuals



http://www.abb.com/drives/documents
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=9AKK105713A6663&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
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Zasada dziatania i opis sprzetu

Zawartosc¢ tego rozdziatu

W tym rozdziale krétko opisano podstawy obstugi i konstrukcje przemiennika
czestotliwosci.

Podstawy obstugi

ACS880-07 jest chtodzonym powietrzem przemiennikiem czestotliwosci montowanym
w szafie przeznaczonym do sterowania asynchronicznymi silnikami indukcyjnymi AC,
silnikami synchronicznymi z magnesami trwatymi, synchronicznymi silnikami
reluktancyjnymi ABB (SynRM) oraz serwomotorami indukcyjnymi AC.

Przemiennik czestotliwosci sktada sie z kilku sekcji zawierajgcych zaciski zasilania i
zaciski silnika, od 1 do 4 modutéw prostownikowych, od 2 do 5 modutéw inwertera
oraz opcjonalne wyposazenie. Konkretny uktad sekcji rézni sie w zaleznosci od typu i
wybranych opcji.
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Przeglad schematu obwoddéw przemiennika czestotliwosci

AC supply
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1 *Gtéwny wytacznik (Q1.1)

2 *Bezpieczniki AC.
Obudowy 1xD8T + 2xR8i (6-impulsowe), 2xD7T + 2xR8i (12-impulsowe), 2xD8T + nxR8i (12-im-
pulsowe) majg zainstalowane bezpieczniki AC tylko w sekcji wejsciowej (ICU). Obudowy
2xD8T + 2xR8i i wyzsze modele (6-impulsowe) oraz 4xD8T + nxR8i (12-impulsowe) maja zain-
stalowane bezpieczniki AC dla kazdego modutu zasilania w sekcjach modutéw zasilania. Dodat-
kowe wspdlne bezpieczniki AC sg zamontowane w sekcji wejsciowej (ICU), jesli obecny jest
gtéwny stycznik (+F250).

3 *Gtowny stycznik (Q2.1). Opcjonalnie (+F250) z obudowami 2xD7T + 2xR8i, 2xD8T + 2xR8i i
2xD8T + 3xR8i. Moduty 12-impulsowe majg dwa styczniki (Q2.11 Q2.2).

*W wiekszych modutach wytacznik powietrzny jest opcjonalny (+F255) lub standardowy, zastepujac
elementy 1...3. Kazdy modut zasilania ma osobne bezpieczniki AC zainstalowane w sekcjach modutéw
zasilania.

4 Modut zasilania. Przeksztatca prad zmienny w prad staty o wtasciwym napieciu.
Ten modut zawiera dtawik wejsciowy AC.

Urzadzenie ACS880-07 jest wyposazone w od 1 do 4 podtaczonych réwnolegle modutéw zasi-
lania. 12-impulsowe jednostki majg jeden lub dwa moduty zasilania na kazda 6-impulsowa linie
zasilajaca.

Szyna DC
6 Bezpieczniki DC inwertera

7 Modut inwertera. Przetwarza natezenie i napiecie pradu statego na natezenie i napiecie pradu
przemiennego. Model ACS880-07 ma 2...5 modutdw inwertera podtgczonych réwnolegle.

Silnik

**Bezpieczniki DC czopera hamowania

10 **Czoper hamowania. Gdy to konieczne, przesyta nadwyzke energii z posredniego obwodu DC
przemiennika czestotliwosci do rezystora hamowania. Czoper jest aktywowany, gdy napiecie
DC przekracza okreslong wartosé maksymalng. Wzrost napiecia jest zazwyczaj powodowany
zwalnianiem (hamowaniem) silnika o wysokiej bezwtadnosci.

11 **Rezystory hamowania
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**Czoper (+D150) i rezystory (+D151) hamowania sg dostepne opcjonalnie dla obudéw o rozmiarach
1xD8T + 2xR8i i wiekszych. Patrz rozdziat Hamowanie rezystorowe (str. 351).

12 Przetacznik napiecia pomocniczego (Q21) z bezpiecznikami

13 Transformatory napiecia pomocniczego (T21, T101, T111). T21 to model standardowy; T101 i
T111 sg dodawane, gdy wymagaja tego zamdwione opcje.

Potaczenie 12-impulsowe (opcja +A004)

Na ponizszejilustracji przedstawiono réznice miedzy 6-i 12-impulsowymi potaczeniami
zasilania AC. Potgczenie 6-impulsowe jest potagczeniem standardowym.

Niektdre typy przemiennikdw czestotliwosci sg dostepne w wersji 12-impulsowej
(opcja +A004).

12-impulsowe potaczenie zasilania eliminuje pigte i siddme znieksztatcenie harmoniczne,
CO znaczaco przyczynia sie do redukcji znieksztatcert harmonicznych pradu zasilajgcego
i emisji przewodzonych.

Potaczenie 12-impulsowe wymaga transformatora tréjuzwojeniowego lub dwéch
oddzielnych transformatordéw. Miedzy dwoma 6-impulsowymi liniami zasilania
podtgczonymi do réznych modutdw zasilania za posrednictwem niezaleznego
elektrycznie sprzetu przetgczajgcego istnieje 30-stopniowe przesuniecie faz.
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Potaczenie 6-impulsowe
Potaczenie 12-impulsowe
Transformator zasilania

Urzadzenia przetaczajace
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Moduty zasilania diod
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Przyktady ustawienia szafy i uktadéw

Obudowa 1xD8T+2xR8i
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Przyktad ustawienia szafy

Pomocnicza sekcja sterowania (ACU). Zawiera elektroniczne uktady sterujace oraz potaczenia
we/wy klienta. Patrz sekcja Uktad pomocniczego modutu sterujagcego (ACU) (str. 42).

Sekcja wejsciowa (ICU). Zawiera zaciski wejsciowych kabli zasilajacych i rozdzielnice.
Sekcja modutu zasilania. Zawiera modut zasilania D8T.

Sekcja modutu inwertera. Zawiera dwa moduty inwertera R8i. W standardowym uktadzie kable
silnika sg prowadzone z kazdego modutu inwertera do silnika, chyba ze przemiennik czestotli-
wosci jest wyposazony w opcje +H359 (sekcja wspdlnych zaciskdéw silnika), +H366 (wspdlne
zaciski wyjéciowe) lub +E206 (filtry sinusoidalne).

Gtéwny wytacznik (Q1.1)

Przetacznik napiecia pomocniczego (Q21)

VRN VR

Panel sterowania przemiennika czestotliwosci. Patrz sekcja Panel sterowania (str. 50).

Przetaczniki i lampki na drzwiach szafy. Patrz sekcja Urzadzenia na drzwiach (str. 48).
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Przyktad uktadu szafy

>

Pomocnicza sekcja sterowania (ACU). Patrz sekcja Uktad pomocniczego modutu sterujacego
(ACU) (str. 42).

Przepusty kabli wejsciowych, szyna PE
Zaciski wejsciowe

Gtéwny wytacznik (Q1.1)

Przetacznik uziemienia (Q9.1) (opcjonalnie)

Bezpieczniki AC

Gtéwny stycznik (Q2.1) (opcjonalnie)
Przetacznik napiecia pomocniczego (Q21) z bezpiecznikami

Wentylator chtodzacy sekcji wejsciowej

Ol N o0 |l W M+

Modut zasilajacy

=
o

Bezpieczniki DC inwertera

[y
[

Moduty inwertera. Zaciski wychodzace znajdujg sie za kazdym modutem. Kazdy modut musi
by¢ podtaczony indywidualnie do silnika za pomoca osobnych kabli, chyba ze przemiennik
czestotliwosci jest wyposazony w opcje +H359 (sekcja wspdlnych zaciskéw silnika), +H366
(wspdlne zaciski wyjsciowe) lub +E206 (filtry sinusoidalne).
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Obudowa 2xD7T+2xR8i (potaczenie 12-impulsowe, opcja +A004)
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Przyktad ustawienia szafy

Pomocnicza sekcja sterowania (ACU). Zawiera elektroniczne ukfady sterujgce oraz potaczenia
we/wy klienta. Patrz sekcja Uktad pomocniczego modutu sterujgcego (ACU) (str. 42).

Sekcja wejsciowa (ICU). Zawiera zaciski wejsciowych kabli zasilajacych i rozdzielnice. W opcji
+F259 (przetacznik uziemienia) istniejg dwie sekcje wejsciowe — jedna dla kazdej 6-impulsowej
linii zasilajacej.

Sekcja modutu zasilania. Zawiera dwa moduty zasilajgce D7T — kazdy podtaczony do innej 6-
impulsowej linii zasilajacej.

Sekcja modutu inwertera. Zawiera dwa moduty inwertera R8i. W standardowym uktadzie kable
silnika sg prowadzone z kazdego modutu inwertera do silnika, chyba ze przemiennik czestotli-
wosci jest wyposazony w opcje +H359 (sekcja wspdlnych zaciskéw silnika), +H366 (wspdlne
zaciski wyjsciowe) lub +E206 (filtry sinusoidalne).

Gtéwny wytacznik (Q1.1)
Przetacznik napiecia pomocniczego (Q21)

Panel sterowania przemiennika czestotliwosci. Patrz sekcja Panel sterowania (str. 50).

Al Wl VR

Przetaczniki i lampki na drzwiach szafy. Patrz sekcja Urzadzenia na drzwiach (str. 48).
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Przyktad uktadu szafy

>

Pomocnicza sekcja sterowania (ACU). Patrz sekcja Uktad pomocniczego modutu sterujacego
(ACU) (str. 42).

Przepusty kabli wejsciowych, szyna PE
Zaciski wejsciowe

Gtéwny wytacznik (Q1.1)

Bezpieczniki AC

Gtéwne styczniki (Q2.11 Q2.2) (opcjonalnie)

Ol N O] | W NV~

Przetacznik napiecia pomocniczego (Q21) z bezpiecznikami
Wentylatory chtodzace sekcji wejsciowej
Moduty zasilania. Kazdy modut jest podtgczony do innej 6-impulsowej linii zasilajacej.

Bezpieczniki DC inwertera

=
o

Moduty inwertera. Zaciski wychodzace znajduja sie za kazdym modutem. Kazdy modut musi
by¢ podtaczony indywidualnie do silnika za pomoca osobnych kabli, chyba ze przemiennik
czestotliwosci jest wyposazony w opcje +H359 (sekcja wspdlnych zaciskéw silnika), +H366
(wspdlne zaciski wyjsciowe) lub +E206 (filtry sinusoidalne).
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Obudowa 2xD8T+3xR8i
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Przyktad ustawienia szafy

Pomocnicza sekcja sterowania (ACU). Zawiera elektroniczne uktady sterujace oraz potaczenia
we/wy klienta. Patrz sekcja Uktad pomocniczego modutu sterujagcego (ACU) (str. 42).

Sekcja wejsciowa (ICU). Zawiera zaciski wejsciowych kabli zasilajacych i rozdzielnice.

Sekcja modutu zasilania. Zawiera dwa moduty zasilania D8T.

Sekcja modutu inwertera. Zawiera trzy moduty inwertera R8i. W standardowym uktadzie kable
silnika sg prowadzone z kazdego modutu inwertera do silnika, chyba ze przemiennik czestotli-
woscijest wyposazony w opcje +H359 (sekcja wspdlnych zaciskdw silnika) lub +H366 (wspdline
zaciski wyjsciowe).

Gtéwny wytacznik (Q1.1)

Przetacznik napiecia pomocniczego (Q21)

Panel sterowania przemiennika czestotliwos$ci. Patrz sekcja Panel sterowania (str. 50).

Al w| V|~

Przetaczniki i lampki na drzwiach szafy. Patrz sekcja Urzadzenia na drzwiach (str. 48).
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Przyktad uktadu szafy

>

Pomocnicza sekcja sterowania (ACU). Patrz sekcja Uktad pomocniczego modutu sterujacego
(ACU) (str. 42).

Przepusty kabli wejsciowych, szyna PE

Zaciski wejsciowe
Gtéwny wytagcznik (Q1.1)
Przetacznik uziemienia (Q9.1) (opcjonalnie)

Wspdlne bezpieczniki AC (zainstalowane z opcjonalnym gtéwnym stycznikiem)

Gtéwny stycznik (Q2.1) (opcjonalnie)

O O N OV b W NV
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Przetacznik napiecia pomocniczego (Q21) z bezpiecznikami
Wentylatory chtodzace sekcji wejsciowej
Bezpieczniki modutu zasilania AC

Moduty zasilajgce

[y
[

Bezpieczniki DC inwertera

[y
n

Moduty inwertera. Zaciski wychodzace znajduja sie za kazdym modutem. Kazdy modut musi
by¢ podtaczony indywidualnie do silnika za pomoca osobnych kabli, chyba ze przemiennik
czestotliwosci jest wyposazony w opcje +H359 (sekcja wspdlnych zaciskdéw silnika) lub +H366
(wspdlne zaciski wyjsciowe).
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Obudowa 3xD8T+4xR8i (z gtdwnym wytacznikiem, opcja +F255)
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Przyktad ustawienia szafy

A Pomocnicza sekcja sterowania (ACU). Zawiera elektroniczne ukfady sterujgce oraz potaczenia
we/wy klienta. Patrz sekcja Uktad pomocniczego modutu sterujgcego (ACU) (str. 42).

Sekcja wejéciowa (ICU). Zawiera zaciski wejsciowych kabli zasilajacych i rozdzielnice.

Sekcja modutu zasilania. Zawiera trzy moduty zasilania D8T.

D,E |Sekcje modutdw inwerterali?2. Kazda sekcja zawiera dwa moduty inwertera R8i. W standardo-
wym uktadzie kable silnika sg prowadzone z kazdego modutu inwertera do silnika, chyba ze
przemiennik czestotliwoscijest wyposazony w opcje +H359 (sekcja wspdlnych zaciskéw silnika)
lub +H366 (wspodlne zaciski wyjsciowe).

Gtéwny wytacznik (Q1) (opcja +F255)
Przetacznik napiecia pomocniczego (Q21)

Panel sterowania przemiennika czestotliwosci. Patrz sekcja Panel sterowania (str. 50).

P VVEEN VR

Przetaczniki i lampki na drzwiach szafy. Patrz sekcja Urzadzenia na drzwiach (str. 48).
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Przyktad uktadu szafy

Pomocnicza sekcja sterowania (ACU). Patrz sekcja Uktad pomocniczego modutu sterujacego
(ACU) (str. 42).

Przepusty kabli wejsciowych, szyna PE
Zaciski wejsciowe
Wentylatory chtodzace sekcji wejsciowej

Gtéwny wytacznik (Q1) (opcja +F255)

Przetacznik napiecia pomocniczego (Q21) z bezpiecznikami

W O N OV W NV =

Przetgcznik uziemienia (Q9.1) (opcjonalnie)
Bezpieczniki modutu zasilania AC
Moduty zasilajgce

Bezpieczniki DC inwertera

=
o

Moduty inwertera. Zaciski wychodzace znajduja sie za kazdym modutem. Kazdy modut musi
by¢ podtaczony indywidualnie do silnika za pomoca osobnych kabli, chyba ze przemiennik
czestotliwosci jest wyposazony w opcje +H359 (sekcja wspdlnych zaciskdw silnika) lub +H366
(wspdlne zaciski wyjsciowe).
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Uktad pomocniczego modutu sterujgcego (ACU)

Ponizej przedstawiono przykfad uktadu pomocniczej sekcji sterowania (ACU). Po lewej:
Zamknieta obudowa wychylana, zatozone wyjmowane ptytki montazowe. Po prawej:
Otwarta obudowa wychylana, bez wyjmowanych ptytek montazowych.
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1 |Roztaczniki bezpiecznikdéw F101. W obwodzie 19 |Przepusty kabli sterowania
pierwotnym transformatora T101 (element
27).

2 |Rozfaczniki bezpiecznikdéw (F27) dla wyjsé 20 |Blok zaciskéw (X68) dla modutu funkcji bez-
wentylatora chtodzacego silnika (opcje pieczenstwa FSO-xx (opcja +Q972 lub+Q973)
+M602...610)

3 | Modut sterujacy zasilania (A51). Patrz rozdziat 21 |Blok zaciskéw we/wy (opcja +L504). We/wy
Jednostki sterujace przemiennika czestotli- modutu sterowania inwertera jest podtaczo-
wosci (str. 149). ne do tego bloku.

4 | Modut sterowaniainwertera (A41). W module 22 |Punkt uziemienia/mocowania kabli steruja-
mozna zainstalowac trzy opcjonalne rozsze- cych
rzenia we/wy, interfejs enkodera lub moduty
adaptera komunikacyjnego. Dodatkowe mo-
duty sg zainstalowane w elemencie 13. Patrz
rozdziat Jednostki sterujace przemiennika
czestotliwosci (str. 149).
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5 |Wytacznik napiecia pomocniczego F112. W 23 | Zasilanie 24 V DC i modut buforujacy
obwodzie wtérnym transformatora T111
(element 29). Zamontowany po prawej stro-
nie Sciany wewnetrznej.

6 | Przetacznik (F90) do monitorowania zwarcia 24 |Urzadzenia rozruchowe wentylatora silnika i
doziemnego (element 12) styczniki (opcje +M602...610)

7 |Modut funkcji bezpieczeristwa FSO-xx (opcja 25 |Bloki zaciskéw (X601) dla potaczen wentyla-
+Q972 lub +Q973 oraz inne opcje wymagajace tora silnika (opcje +M602...610)
modutu FSO-xx)

8 |Przekazniki monitorowania temperatury 26 |Zasilanie 24 V DC o$wietlenia szafki (opcja
(opcje +L5051 +L506). Zaciski (X506) znajduja +G301)
sie z tytu zdejmowanej ptytki montazowe;j.

9 | Obudowa wychylana 27 |Pomocniczy transformator napiecia T101 (z

tytu sekcji, niewidoczny). Zasila wentylatory
IP54, chtodzace szafke czopera i rezystoréw
hamowania (opcje +B055, +D150 i +D151).

10 |Szyna mocujaca dla dodatkowego sprzetu 28 |Pomocniczy transformator napiecia T21 (z

tytu sekcji, niewidoczny). Zasila obwody ste-
rujace oraz wentylatory chtodzace w module
przychodzacym (ICU) oraz pomocniczym
module sterujgcym (ACU).

11 |Przekazniki bezpieczenstwa dla opcji bezpie- 29 |Transformator napiecia pomocniczego T111.
czenstwa (zatrzymanie awaryjne, bezpieczne (Tylko wyposazenie wg specyfikacji klienta).
wytaczanie momentu)

12 |Monitorowanie zwarcia doziemnego dla 30 |Pomocnicze wytaczniki napiecia F22 i F102.
uktaddéw bez uziemienia (opcja +Q954) Odpowiednio w uktadach wtérnych transfor-

matoréw T21 (element 28) i T101 (element
27).

13 |Adapter rozszerzenia FEA-03 (opcja +L515). 31 |Ustawienie napiecia wejsciowego pomocni-
czego transformatora napiecia T101 (element
27)

14 |Przetacznik i wytacznik zasilanego zewnetrz- 32 |Ustawienie napiecia wejsciowego pomocni-
nie grzejnika przestrzeni silnika (opcja czego transformatora napiecia T21 (element
+G313). Zaciski (X313) znajduja sie z tytu 28)
zdejmowanej ptytki montazowe;j.

15 |Przetacznik i wytacznik dla dostarczanego 33 |Ustawienie napiecia wejsciowego pomocni-
zewnetrznie napiecia sterowania (opcja czego transformatora napiecia T111 (element
+G307), np. UPS. Zaciski (X307) znajduja sie 29)

z tytu zdejmowanej ptytki montazowe;j.

16 |Przetacznik i wytacznik dla zasilanego ze- 34 Bloki zaciskéw
wnetrznie odwietlenia szafki i ogrzewania X250: wskaznik stanu gtéwnego wytacznika
(opcje +G300i +G301). Zaciski (X300) znajdu- i stycznika
ja sig z tytu zdejmowanej ptytki montazowej. X951: potaczenie zewnetrznego awaryjnego

przycisku zatrzymania

X954: wskazanie alarmu zwarcia doziemnego
X957: do podtaczenia blokady przed nieocze-
kiwanym uruchomieniem.

Zamontowane na lewej Scianie.

17 |Roztaczniki bezpiecznikéw F21. W obwodzie 35 |Element ogrzewania sekcji (opcja +G300).
pierwotnym transformatora T21 (element Zamontowane na prawej $cianie.
28). Zamontowane na zdejmowanej ptytce.

18 |Roztacznikibezpiecznikéw F111. W obwodzie

pierwotnym transformatora T111 (element
29). Zamontowane na zdejmowanej ptytce.
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Opis przytaczy zasilania i sterowania (BCU-x2)

Na schemacie ponizej zaprezentowano przytacza zasilania i interfejsy sterowania
przemiennika czestotliwosci.

A Przemiennik czestotliwosci

B Jednostka sterujaca zasilania (A51)

C Modut sterowania inwertera (A41)

1 Moduty opcjonalne mozna montowad w gniazdach 1, 2, 3 i 4 w nastepujacy sposdb:

2 Typ modutu Gniazda
Moduty rozszerzen we/wy analogowych i cyfrowych 1,2,3
Moduty interfejsu sprzezenia zwrotnego 1,2,3
Moduty magistrali komunikacyjnej 1,2,3

Modut opcji komunikacji RDCO-04 DDCS (wyposazenie standardowe). W stan- 4
dardowym ukfadzie tgcze $wiattowodowe faczy moduty sterowania zasilania i
inwertera.

Dodatkowe moduty mozna zamontowac za posrednictwem opcjonalnego adaptera rozszerzen
FEA-03 podtaczonego do modutu RDCO w gniezdzie 4.
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3 Modut pamieci

4 Potaczenie modutu funkcji bezpieczeristwa FSO

5 Panel sterowania i potaczenie z komputerem

6 Bloki zaciskéw na jednostce sterujgcej inwertera. Te zaciski sg opcjonalnie potgczone z blokiem
zaciskéw X504 w pomocniczej szafie sterowania przemiennika czestotliwosci.

7 tacze Swiattowodowe do kazdego modutu inwertera. W podobny sposdb kazdy modut zasilania
jest podtaczony do modutu sterowania zasilaniem za pomocg kabli $wiattowodowych.

8 Bloki zaciskéw dla potaczen klientéw zainstalowanych w szafce przemiennika czestotliwosci.
Informacje o lokalizacjach zawiera sekcja Uktad pomocniczego modutu sterujagcego
(ACU) (str. 42).

9 Modut zasilajacy (sktadajacy sie z jednego lub wielu modutéw zasilajacych)

10  |tacze posrednie DC

11 Modut inwertera (sktadajacy sie z dwdch lub wielu modutéw inwertera)

12 Opcjonalny czoper (+D150) i rezystory (+D151) hamowania
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Opis przytaczy zasilania i sterowania (UCU-22...24)

Na schemacie ponizej zaprezentowano przytacza zasilania i interfejsy sterowania
przemiennika czestotliwosci.

A Przemiennik czestotliwosci

B Jednostka sterujaca zasilania (A51)

C Modut sterowania inwertera (A41)

1 Moduty opcjonalne mozna montowacé w gniazdach 1, 2, 3 i 4 w nastepujacy sposdb:

2 Typ modutu Gniazda
Moduty rozszerzen we/wy analogowych i cyfrowych 1,2,3
Moduty interfejsu enkodera 1,2,3
Moduty magistrali komunikacyjnej 1,2,3

Modut opcji komunikacji RDCO-04 DDCS (wyposazenie standardowe). W stan- 4
dardowym ukfadzie tagcze Swiattowodowe fgczy moduty sterowania zasilania i
inwertera.

Dodatkowe moduty mozna zamontowac za posrednictwem opcjonalnego adapterarozszerzen
FEA-03 podtagczonego do modutu RDCO w gniezdzie 4.
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3 Modut pamieci

4 Nieuzywane

5 Panel sterowania i potaczenie z komputerem

6 Porty Ethernet do komunikacji po magistrali (XETH 1...2) i komunikacji z narzedziem (XETH
3...4). Nie jest uzywany.

7 Bloki zaciskdw w module sterujgcym inwertera. Te zaciski sg opcjonalnie podtgczone do bloku
zaciskéw X504 w pomocniczej szafce sterujgcej przemiennika czestotliwosci.

8 tacze Swiattowodowe do kazdego modutu inwertera. W podobny sposdb kazdy modut zasilania
jest podtagczony do modutu sterowania zasilaniem za pomoca kabli $wiattowodowych.

9 Bloki zaciskéw dla potaczen klientéw zainstalowanych w szafce przemiennika czestotliwosci.
Informacje o lokalizacjach zawiera sekcja Uktad pomocniczego modutu sterujgcego
(ACU) (str. 42).

10 Modut zasilajacy (sktadajacy sie z jednego lub wielu modutéw zasilajacych)

11 tacze posrednie DC

12 Modut inwertera (sktadajacy sie z dwdch lub wielu modutéw inwertera)

13 Opcjonalny czoper (+D150) i rezystory (+D151) hamowania
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Urzadzenia na drzwiach

Etykieta po | Etykieta w je- |Opis
angielsku | zyku lokalnym

1 READY GOTOWOSC |Lampka sygnalizacyjna: gotowo$¢ (opcja +G327)

2 RUN BIEG Lampka sygnalizacyjna: praca (opcja +G328)

3 FAULT BLAD Lampka sygnalizacyjna: btad (opcja +G329)

4 |ENABLE/RUN| ZEZW.NA |Przetacznik sygnatu zezwolenia na bieg dla modutu zasilania

0-1 BIEG . < ..
0 Sygnat zezwolenia na bieg jest wytaczony (uruchomienie

modutu zasilajacego nie jest dozwolone)

1 Sygnat zezwolenia na bieg jest wtgczony (uruchomienie
modutu zasilajgcego jest dozwolone). Zamkniete gtéwne
urzadzenie roztaczajgce (jesli istnieje).

5 |E-STOP RESET|RESET STOPU | Przycisk zatrzymania awaryjnego (wytacznie z opcjami zatrzymania
BEZPIECZEN- |awaryjnego)

STWA

6 | EARTH FAULT |BLEDU DOZIE- | Lampka btedu doziemienia i przycisk resetowania (opcja +Q954)
MIENIA

7 - - Zarezerwowane dla wyposazenia na specjalne zamdwienie

8 | EMERGENCY |STOPUBEZPIE- | Przycisk zatrzymania awaryjnego (wytacznie z opcjami zatrzymania
STOP CZENSTWA |awaryjnego)

Uktad zalezy od wybranych opcji.
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Gtéwne urzadzenie wytaczajgce (Q1.1)

W zaleznosci od konfiguracji przemiennika czestotliwosci gtéwnym urzgdzeniem
wytgczajacym przemiennika czestotliwosci jest wytacznik lub gtéwny roztgcznik.
Jednostki z roztgcznikiem majg takze gtéwny stycznik.

Gtéwne urzadzenie wytgczajgce powoduje wigczenie lub wytgczenie napiecia w
przemienniku czestotliwosci. Aby wytgczy¢ gtéwne zrédto zasilania, przetaczyc wytacznik
na pozycje 0 (OFF) lub wysunga¢ gtdwny wytacznik (w zaleznosci od tego, ktére
urzadzenie jest zainstalowane).

OSTRZEZENIE!

A Gtéwne urzadzenie wytgczajace nie izoluje wejsciowych zaciskéw zasilania,
miernikdw napiecia AC ani pomocniczego obwodu napiecia od linii zasilajace;j.
Aby odizolowa¢ pomocniczy obwdd zasilania, nalezy otworzy¢ przetacznik
napiecia pomocniczego (Q21). Aby odizolowad zaciski zasilania wejSciowego i
mierniki napiecia AC, nalezy otworzy¢ gtéwny wytacznik transformatora
zasilania.

Aby zamkng¢ gtéwne urzadzenie wytgczajace, napiecie pomocnicze musi byé wtaczone
i przetacznik uziemiajacy (jesli istnieje) musi by¢ otwarty.
Przetacznik napiecia pomocniczego [Q21]

Przetacznik napiecia pomocniczego steruje zasilaniem wewnetrznych pomocniczych
transformatoréw napiecia. Transformatory zasilajg obwody sterowania znajdujace
sie wewnatrz przemiennika czestotliwosci, na przyktad obwody wentylatoréw
chtodzacych, przekaznikdw i sprzetu pomiarowego.

Uziemnik [Q9], opcjonalny

Uziemnik [Q9] (opcja +F259) faczy gtdwng magistrale zasilajgcg AC z szyng zbiorcza
PE. Jednostki z potgczeniem 12-impulsowym (opcja +A004), a takze niektdre najwieksze
typy jednostek 6-impulsowych maja dwa uziemniki, [Q9.1] oraz [Q9.2] po jednym dla
kazdej 6-impulsowej linii zasilajacej.

Aby zamkna¢ przetacznik uziemienia, napiecie pomocnicze musi by¢ wigczone i gtéwne
urzadzenie wytgczajace musi by¢ otwarte.

OSTRZEZENIE!
Przetacznik uziemiajacy nie uziemia zaciskéw zasilania wejsciowego
przemiennika czestotliwosci lub pomocniczych (sterujacych) obwoddw napiecia.

Inne urzadzenia na drzwiach

«  Woltomierz (opcja +G334); wyposazony w przetacznik selektora fazy.

Uwaga: Napiecie jest mierzone po stronie zasilania gtéwnego wytacznika lub
roztgcznika.

«  Amperomierz AC (opcja +G335) na jednej fazie.
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Panel sterowania

Interfejsem uzytkownika przemiennika czestotliwoscijest panel sterowania ACS-AP-W.
Za jego pomocg mozna realizowaé podstawowe sterowanie przemiennikiem (start,
stop, kierunek, resetowanie, wprowadzenie wartos$ci zadanej) oraz konfigurowad
parametry w programie sterujacym inwertera.

Panel sterowania mozna wyja¢ przez odciggniecie go za gérng krawedz. Jego
ponownego montazu dokonuje sie w odwrotnej kolejnosci. Aby dowiedzied sie, jak
korzystac z panelu sterowania, patrz ACS-AP-I, -S, -W and ACH- AP- H,- W Assistant
control panels user’ s manual (3AUAO000085685 [j. ang.]) i instrukcja obstugi
podrecznika oprogramowania.

ABb

e

Sterowanie za pomoca oprogramowania komputerowego

Z przodu panelu znajduje sie ztagcze USB, za pomoca ktérego mozna podtaczyé komputer
do przemiennika czestotliwosci. Po podtaczeniu komputera do panelu sterowania
klawiatura panelu jest nieaktywna.


https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AUA0000085685&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AUA0000085685&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
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Opisy opcji

Uwaga: Nie wszystkie opcje sg dostepne dla wszystkich typéw przemiennikdéw
czestotliwosci. Nie wszystkie opcje sg zgodne z wszystkimi innymi opcjami. Niektére
opcje moga tez wymagacd dodatkowych prac technicznych.

Stopien ochrony
Definicje
Zgodnie z norma IEC/EN 60529 stopien ochrony jest oznaczony kodem IP, w ktérym
pierwsza cyfra oznacza ochrone przed wnikaniem ciat statych, a druga — ochrone

przed wnikaniem wody. Ponizej zostaty zdefiniowane kody IP standardowej szafy i
standardowych opcji.

Urzadzenie...
Kod IP
Pierwsza cyfra Druga cyfra
P22 jest zabezpieczone przed wnikaniem obcych |jest zabezpieczone przed kapigcg woda (z na-
ciat statych o $rednicy > 12,5 mm* chyleniem 15°)
IP42 jest zabezpieczone przed wnikaniem obcych |jest zabezpieczone przed kapigcg woda (z na-
ciat statych o $rednicy > 1 mm chyleniem 15°)
IP54 zabezpieczenie przed kurzem zabezpieczenie przed rozpryskujaca sie woda

* zmysla o ochronie oséb: zabezpiecza przed dotknieciem niebezpiecznych czesci
palcem

IP22 (UL typ 1)

Stopien ochrony standardowej szafy przemiennika czestotliwosci to IP22 (UL typ 1).
Wyloty powietrza w gérnej czesci i kratki wlotéw powietrza sa ostoniete metalowg
kratka. Przy otwartych drzwiczkach stopien ochrony standardowej szafy przemiennika
czestotliwosciiwszystkich opcji to IP20. Zasilane elementy wewnatrz szafy sg chronione
przed kontaktem przy pomocy oston plastikowych lub metalowych kratek.

IP42 (UL typ 1 z filtrowaniem) (opcja +B054)

Ta opcja zapewnia stopien ochrony obudowy szafy przemiennika czestotliwosci IP42
(UL typ 1). Kratki wlotu powietrza sg pokryte metalowa siatka, ktéra znajduje sie
pomiedzy wewnetrzna a zewnetrzng metalowg czescia kratki.

IP54 (UL typ 12) (opcja +B0O55)

Ta opcja zapewnia stopien ochrony obudowy szafy przemiennika czestotliwosci IP54
(UL typ 12). Dzieki tej opcji wlot powietrza na szafie jest wyposazony w mate filtracyjna,
ktdéra znajduje sie pomiedzy wewnetrzng metalowg oraz zewnetrzng metalowa czescig
kratki. Na dachu szafy zamontowane sa réwniez: dodatkowy wentylator i filtrowane
wyloty.

Konstrukcja morska (opcja +C121)
Ta opcja domysinie obejmuje nastepujgce akcesoria i funkcje:
+ Wzmocnione elementy mechaniczne
+  Uchwyty

« Zasuwa drzwi umozliwiajaca ich otwarcie do 90 stopni i uniemozliwiajaca
gwattowne zamkniecie
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« Samogaszace materiaty
« Pfaskie wsporniki montazowe przy spodzie szafy
-  Wsporniki mocujgce na gdorze szafy.
Certyfikaty produktéw do zastosowan morskich mogg wymagad dodatkowego
oznakowania przewoddéw. Patrz sekcja Oznakowania kabli (str. 55).
Wlot powietrza chtodzacego przez dno szafy (opcja +C128)
Patrz sekcja Wlot powietrza przez dolng czesc¢ szafy (opcja +C128) (str. 83).

Zgodnos¢ ze standardami UL (opcja +C129)
Ta szafa obejmuje nastepujace akcesoria i cechy:

«  Gorny wchodzacy i wychodzacy przepust na kanat kablowy typu US (zwykta ptyta
bez przygotowanych fabrycznie otwordéw)

»  Wszystkie elementy z certyfikatem UL/CSA Listed lub Recognized
« maksymalne napiecie zasilajgce 600 V

«  Gtéwny roztacznik typu US i bezpieczniki.

Kanatowy wylot powietrza (opcja +C130)

Ta opcja zapewnia kotnierz do montazu do kanatu wylotowego powietrza. Kotnierz
znajduje sie na dachu szafy. W zaleznosci od sprzetu zamontowanego w kazdej sekcji,
kanatowy wylot powietrza zastepuje standardowg instalacje dachowg lub stanowi
dodatek do niej.

W przypadku opcji +BO55 wlot powietrza na szafie jest wyposazony w mate filtracyjna,
ktéra znajduje sie pomiedzy wewnetrzng metalowg oraz zewnetrzng metalowg czescia
kratki.

Patrz tez sekcja Kanat wylotowy powietrza w gérnej czesci szafy (opcja +C130) (str. 84).

Zatwierdzenie przez CSA (opcja +C134)
Ta opcja obejmuje nastepujace akcesoria i funkcje:

- Dolny wchodzacy i wychodzacy przepust na kanat kablowy typu US (zwykta ptyta
bez przygotowanych fabrycznie otwordw)

«  Wszystkie elementy z certyfikatem UL/CSA Listed lub Recognized
« Maksymalne napiecie zasilajagce 600 V

- Gtéwny wytacznik (powietrzny), oile jest dostepny dla danego typu przemiennika.

Wysokos¢ cokotu (opcje +C164 i +C179).
Standardowa wysokos$¢ cokotu szafy to 50 mm. Te opcje okreslaja wysokos$¢ cokotu
wynoszgcg 100 mm (+C164) lub 200 mm (+C179).

Konstrukcja dla stref sejsmicznych (opcja +C180).

Ta opcja zapewnia mozliwos¢ uzywania w strefach sejsmicznych zgodnie zdokumentem
International building code 2012, test procedure ICC-ES AC-156. Poziom montazu nie
moze przekroczyc¢ 25% wysokosci budynku, a Spg (reakcja na przyspieszenie spektralne
w miejscu montazu) nie moze przekroczy¢ 2,0 g.

Ta opcja dodaje nastepujace akcesoria i cechy:
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+ Wzmocnione elementy mechaniczne

«  Ptaskie wsporniki montazowe przy spodzie szafy.

Puste sekcje po lewej (opcje +C199...C201)

Opcja dodaje puste sekcje o szerokosci 400, 600 lub 800 mm do lewego konca
konstrukcji. Sekcja jest wyposazona w zaslepione przepusty kabli zaréwno na gdrze,
jak ina dole.

Sekcja jest wyposazona w zaslepione przepusty panelu (petny panel lub dwa pétpanele)
w tylnej czesci.
Hamowanie rezystorowe (opcja +D150 i +D151)

Patrz rozdziat Hamowanie rezystorowe (str. 351).

Filtr EMC (opcja +E202)
Filtr EMC dla sieci TN (z uziemieniem); warunki dla pierwszego srodowiska, kategoria
Cc2

Filtr sinusoidalny (opcja +E206)

Filtr sinusoidalny zapewnia sinusoidalny ksztatt napiecia na wyjsciu przemiennika
poprzez blokowanie wysokoczestotliwosciowych elementdw napiecia na wyjsciu. Owe
wysokoczestotliwosciowe elementy powodujg dodatkowe obciazenie dlaizolacji silnika
oraz wyjsciowej saturacji transformatora (o ile wystepuje).

Opcjafiltra sinusoidalnego obejmuje trzy jednofazowe elementy bierne oraz podtaczone
w uktadzie tréjkata kondensatory na wyjsciu przemiennika. Filtr jest wyposazony w
osobng sekcje oraz specjalny wentylator chtodzacy.

Grzejnik szafy z zewnetrznym zasilaniem (opcja +G300)
W sktad tej opcji wchodza:
+ Elementy ogrzewania w sekcjach i modutach zasilajgcych/inwertera

+ Roztacznik obcigzenia stosowany w celu realizacji izolacji elektrycznej podczas
pracy

«  Miniaturowy bezpiecznik w celu ochrony przed przepieciami

- Blok zaciskowy zewnetrznego zrédfa zasilania

Grzejnik zapobiega kondensacji wilgoci wewnatrz szafy, gdy przemiennik czestotliwosci
nie pracuje. Moc wyjsciowa elementdéw grzejnych wzrasta, gdy temperatura powietrza
w otoczeniu jest niska, i spada, gdy temperatura powietrza w otoczeniu jest wysoka.
Uzytkownik musi zatrzymac ogrzewanie, gdy jest ono niepotrzebne, odtaczajac od
grzejnika napiecie zasilania.

Uzytkownik musi podfgczy¢ zasilanie grzejnika z zewnetrznego zrédta zasilania 110...240
V AC.

Dla zainstalowanego okablowania zobacz schematy obwodu dostarczone razem z
przemiennikiem czestotliwosci.

Oswietlenie szafy (opcja +G301)

W ramach tej opcji w kazdej sekcji jest dostepne oswietlenie LED (oprécz sekcjitaczacej
oraz sekcji rezystoréw hamowania ) oraz zasilanie 24 V DC. Oswietlenie jest zasilane
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tym samym zewnetrznym zZrédtem zasilania 110...240 V AC co grzejnik szafy (opcja
+G300).

Zaciski do podtaczenia zewnetrznego napiecia sterowania (opcja
+G307)

Ta opcja udostepnia zaciski do przytaczenia ciagtego zewnetrznego napiecia sterowania
do jednostki sterujacej i urzadzen sterujacych, gdy przemiennik czestotliwosci jest
wytgczony.

Patrz takze:

« Zasilanie obwoddéw pomocniczych (str. 116)

« Schematy obwoddw dostarczone z przemiennikiem czestotliwos$ci zawierajgce
rzeczywiste okablowanie.

Wyjscie do podtaczania grzejnika przestrzeni silnika (opcja +G313)

W sktad tej opcji wchodza:

« Roztacznik obcigzenia stosowany w celu realizacji izolacji elektrycznej podczas
pracy

« Miniaturowy bezpiecznik w celu ochrony przed przepieciami

- blok zaciskéw potaczeni zasilania grzejnika i grzejnika zewnetrznego.

Po podtaczeniu zasilania do przemiennika czestotliwosci (bez btedéw) grzejnik jest
wytaczony. W przeciwnym razie grzejnik jest sterowany przez zewnetrzne zrédto
zasilania.

Zasilanie i napiecie grzejnika zalezy od silnika.
Patrz takze:
«  Zasilanie obwoddéw pomocniczych (str. 116)

« Schematy obwoddw dostarczone z przemiennikiem czestotliwosci zawierajgce
rzeczywiste okablowanie.

Podtaczenie zasilania poprzez szyny zbiorcze (opcja +G317)

Ta opcja zapewnia zaciski wejSciowe (zasilajace) oraz wejscie szyny zbiorczej
zapewniajgce bezposrednie podtgczenie do systemu kanatéw kablowych szyn
zbiorczych.

Swiatta gotowosci/biegu/btedu (opcje +G327...G329)

Te opcje zapewniajg Swiatta ,,gotowosci” (+G327, biate), ,biegu” (+G328, zielone) i
btedu (+G329, zd6tte) zainstalowane na drzwiach szafy.

Bezhalogenowe okablowanie i materiaty (opcja +G330)

Opcja zapewnia bezhalogenowe kanaty kabli, przewody sterowania i rekawy
przewoddw, dzieki czemu zmniejsza sie ilo$¢ toksycznych gazéw podczas pozaru.

Woltomierz z przetacznikiem (opcja +G334)

W ramach opcji dostepny jest woltomierz i przetgcznik na drzwiach szafy. Przetgcznik
wybiera dwie fazy wejsciowe, zgodnie z ktérymi jest mierzone napiecie.
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Oznakowania kabli

Okablowanie standardowe

Kolor

Standardowo okablowanie ma kolor czarny, jednak wystepuja nastepujace wyjatki:

Okablowanie PE: Zétte/Zielone lub zétta/zielona ostona
Okablowanie wejsciowe UPS (opcja +G307): Pomaranczowe

Okablowanie czujnika Pt100 z ochrona termiczng z certyfikatem ATEX (opcja
+nL514): Jasnoniebieskie.

Oznakowanie

Standardowo przewody i zaciski sg oznakowane w nastepujacy sposdb:

Zaciski obwodu gtéwnego: Identyfikator ztgcza (np. "U1") jest umieszczony na
zacisku lub na materiale izolujgcym blisko zacisku. Wejsciowe i wyjsciowe kable
obwodu gtéwnego nie sg oznaczone.

Wtyczki przytagczeniowe zestawdw przewoddw (oprdcz tych, ktérych odtgczenie
wymaga specjalnych narzedzi) majg oznaczone ztagcza (np. "X1"). Oznaczenie
znajduje sie bezposrednio na ztgczu lub w jego poblizu — nadrukowane na ostonie
lub tasmie.

Uziemiajace szyny zbiorcze sg oznaczone naklejkami.

Pary kabli $wiattowodowych i kable danych maja oznaczenia elementdw i ztaczy
(np. "A1:V1", "A1:X1") na pierscieniach lub tasmie.

Kable danych sg oznaczane za pomoca tasmy.
Kable tasmowe sg oznaczone przy uzyciu etykiet lub tasmy.

Okablowanie specyficzne dla klienta (inzynieryjne — opcja +P902) nie jest oznaczone.

Dodatkowe oznakowania przewodow

Dostepne sa nastepujgce dodatkowe oznaczenia przewododw.

Opcja Dodatkowe oznakowania
+G340 Pojedyncze kable niepodtgczone do ztaczy przytaczeniowych sg oznaczone numerami
(class A3) pin elementdw na markerach naktadanych lub pierscieniowych. Ztgcza przytagczeniowe

sg oznaczone etykietami identyfikacyjnymi na kablach w poblizu ztaczy (poszczegdine
kable nie sg oznaczone). Krdtkie, oczywiste potaczenia nie sg oznaczone. Kable uziomowe
nie sg oznaczone, chyba Ze sg podtgczane bezposrednio do elementdw.
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Opcja Dodatkowe oznakowania
+G342 Pojedyncze kable podtgczone do elementéw (miedzy modutami) lub do blokéw zaciskow
(class C1) sg oznaczone identyfikatorami elementéw lub numerami pin na obu koricach. Oznaczenia

sa nadrukowane na ostonie lub, w razie koniecznoéci, na naktadanych markerach. Ztacza
przytaczeniowe sg oznaczone etykietamiidentyfikacyjnymi (lub naktadanymi markerami)
na kablach w poblizu ztgczy (poszczegdine kable nie sg oznaczone). Krétkie, oczywiste

potaczenia nie sg oznaczone. Kable uziomowe nie sg oznaczone, chyba ze sg podtaczane

bezposrednio do elementdw.
— 123
| K124 ISP 12 3 | —>T23©>/

Monitorowanie temperatury filtra trybu wspdlnego (opcja +G453)

Ta opcja obejmuje wytaczniki termiczne zamontowane w zespole filtra trybu wspdlnego
przemiennika czestotliwosci. W przypadku wykrycia przegrzania generowane jest
ostrzezenie o zbyt wysokiej temperaturze.

Ta opcja jest przeznaczona przede wszystkim dla systemdéw przemiennika
czestotliwosci narazonych na silne prady w trybie wspdlnym. S to na przyktad systemy
przemiennika z dtugimi przewodami silnika podtgczonymi do nieuziemionej sieci
zasilajacej.

Wejscie/wyjscie kabla u dotu (opcje +H350 oraz +H352)

Dla jednostek zgodnych ze standardami UL (+C129) domysiny kierunek okablowania
wejsciowego i wyjsciowego to poprzez dach szafy. Opcje wejscia kabli od dotu (+H350)
oraz wyjscia od dotu (+H352) zapewniaja wejscia kabli zasilajgcych i sterowania na
dole szafki. Wejscia sg wyposazone w dtawiki oraz oprogramowanie sprzetowe
uziemienia 360°.

W przypadku jednostek niezgodnych ze standardami UL dolne wejscie/wyjscie to
domyslna instalacja kablowa.

Wejscie/wyjscie kabla u gory (opcje +H351 oraz +H353)

Opcje wejscia kabli od goéry (+H351) oraz wyjscia od goéry (+H353) zapewniajg wejscia
kabli zasilajacych i sterowania od strony dachu szafki. Wejscia sg wyposazone w dfawiki
oraz oprogramowanie sprzetowe uziemienia 360°.

Przepust na kanat kablowy (opcja +H358)

Ta opcja zawiera ptyty dtawikéw/przepustdw kablowych dla USA/UK (zwykte arkusze
blachy 3 mm bez przygotowanych fabrycznie otwordw).

Sekcja wspdlnych zaciskdw silnika (opcja +H359)

W standardowym uktadzie kazdy modutinwertera musi by¢ indywidualnie podtgczony
kablem do silnika. Ta opcja zapewnia dodatkowg sekcje zawierajaca jeden zestaw
zaciskéw dla kabli silnika.

Szerokosc sekcji oraz rozmiar zaciskdw wewnatrz zalezy od mocy znamionowej
przemiennika czestotliwosci.

Nalezy pamietad, ze ta opcja nie jest dostepna z opcjg +E206 (filtry sinusoidalne). W
takim przypadku wszystkie kable silnika sa podtgczone do sekgcji filtra sinusoidalnego.
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Wspolne zaciski wyjsciowe (opcja +H366)

W standardowym uktadzie kazdy modutinwertera musi by¢ indywidualnie podtgczony
kablem do silnika. Ta opcja dodaje potaczenie mostkowe taczgce wyjscia wielu (w
praktyce dwdch lub trzech) modutdw inwertera zamontowanych w tej samej sekcji.
Potaczenie mostkowe réwnowazy prad silnika pomiedzy modutami, co pozwala na
wiecej opcji okablowania. Mozliwe jest na przyktad uzycie liczby kabli, ktéra nie mogtaby
by¢ w inny sposdb réwnomiernie roztozona pomiedzy modutami inwertera.

OSTRZEZENIE!

A Potaczenie mostkowe moze wytrzymac znamionowg wartosé wyjsciowg jednego
modutu inwertera. W przypadku trzech modutéw réwnolegtych nalezy upewnié
sie, ze obcigzalnos¢ mostkowania nie zostata przekroczona. Jesli na przyktad
kable tacza sie z wyjsciowg szyna zbiorcza tylko w jednym module, nalezy uzy¢
srodkowego modutu.

Uwaga: Opcja +H366 taczy tylko wyjscia modutéw inwertera w tej samej sekcji. Nie
taczy modutéw zainstalowanych w réznych sekcjach. Dlatego tez, jesli przemiennik
czestotliwosci ma wiecej niz trzy moduty inwertera, nalezy zapewnic, ze obcigzenie
jest roztozone réwnomiernie pomiedzy modutami:

« W przypadku dwdch sekcjiinwertera dwéch modutdéw nalezy podtaczyd takg sama
liczbe kabli do kazdej sekcji.

+ W przypadku jednej sekcji inwertera z trzema modutami i innej z dwoma, kazda
sekcja wymaga liczby kabli proporcjonalnej do liczby modutéw wewnatrz. Nalezy
np. podtaczy¢ trzy z pieciu (lub szes¢ z dziesieciu itp.) kabli do sekcji z trzema
modutami, a pozostate dwa z pieciu (lub cztery z dziesieciu) kabli nalezy podtaczy¢
do sekcji zdwoma modutami.

Zestaw tacznoscina potrzeby przewodowego monitorowania zdalnego
(opcja +K496)

Ta opcja umozliwia potaczenie przemiennika czestotliwosci z funkcja ABB Ability™
przez lokalng sie¢ Ethernet. Zawiera narzedzie do monitorowania zdalnego NETA-21
i modut adaptera FMBT-21 Modbus/TCP.

Wiecej informacji zawiera odpowiedni podrecznik.

Podrecznik (jqzykI::gielski)
NETA-21 remote monitoring tool user’s manual 3AUA0000096939
NETA-21 remote monitoring tool installation and start-up guide 3AUA0000096881
FMBT-21 Modbus/TCP adapter module user’s manual 3AXD50000158607
FMBT-21 Modbus/TCP adapter module quick installation and start-up guide 3AXD50000158560

Zestaw tacznosci na potrzeby bezprzewodowego monitorowania
zdalnego (opcja +K497)

Ta opcja umozliwia potaczenie przemiennika czestotliwosci z funkcja ABB Ability™
przez bezprzewodowsa sie¢ 4G. Zawiera narzedzie do monitorowania zdalnego NETA-21,
modut adaptera FMBT-21 Modbus/TCP i modem.

Wiecej informacji zawiera odpowiedni podrecznik.


https://search.abb.com/library/download.aspx?DocumentID=3AUA0000096939&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/download.aspx?DocumentID=3AUA0000096881&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/download.aspx?DocumentID=3AXD50000158607&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/download.aspx?DocumentID=3AXD50000158560&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
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Podrecznik (jqzykl.;ﬁ(g’ielski)
NETA-21 remote monitoring tool user’s manual 3AUA0000096939
NETA-21 remote monitoring tool installation and start-up guide 3AUA0000096881
FMBT-21 Modbus/TCP adapter module user’s manual 3AXD50000158607
FMBT-21 Modbus/TCP adapter module quick installation and start-up guide 3AXD50000158560
Podrecznik rozruchu urzadzenia InRouter 615-S 3AXD50000837939

Dodatkowy blok zaciskowy X504 (opcja +L504)

Standardowe przytacza na karcie sterowania przemiennika czestotliwosci sg fabrycznie
podtaczone do dodatkowego bloku zaciskowego, do ktérego klient moze podtaczy¢
kable sterowania. Zaciski majg mechanizm sprezynowy.

Uwaga: Moduty opcji zainstalowane w gniazdach jednostki sterujgcej nie sg podtaczone
do dodatkowego bloku zaciskowego. Klient musi podtaczy¢ kable sterowania modutu
opcjonalnego bezposrednio do modutu.

Kable, ktére mozna podtaczy¢ do zaciskéw dodatkowego bloku zaciskowego we/wy:
« przewdd jednodrutowy 0,2 ... 2,5 mmz (24...12 AWG)

« przewdd wielodrutowy z tulejka 0,25 ... 2,5 mmz2 (24...12 AWG)

. przewdd wielodrutowy bez tulejki 0,2 ... 2,5 mmz2 (24...12 AWG)

Ochrona cieplna poprzez przekazniki PTC (opcje +L505, +2L505, +L513,
+2L513, +L536, +L537)

Przekaznik termistorowy PTC stuzy do nadzoru zbyt wysokiej temperatury w silnikach
wyposazonych w czujniki PTC. Gdy temperatura silnika rosnie do poziomu wzbudzania
termistora, jego rezystancja czujnika gwattownie wzrasta. Przekaznik wykrywa zmiane
i przesytfa informacje o przegrzaniu silnika za pomoca stykéw.

+L505, +2L505, +L513, +2L513

Opcja +L505 obejmuje przekaznik termistorowy oraz blok zaciskéw. Blok zaciskéw
jest wyposazony w podtaczenia do obwodu pomiarowego (od 1 do 3 czujnikéw PTC
utozonych szeregowo), wyjsciowe wskazanie przekaznika oraz opcjonalny zewnetrzny
przycisk resetowania. Przekaznik mozna zresetowac lokalnie lub zewnetrznie badz
obwdéd resetowania mozna zezworkowad w celu przeprowadzenia automatycznego
resetowania.

Domyslinie przekaznik termistorowy jest wewnetrznie podfgczony do wejscia cyfrowego
DI6 jednostki sterujgcej przemiennika czestotliwosci. Utrata sygnatu wejsciowego
wywotuje btad zewnetrzny.

Zewnetrzne wskazania bloku zaciskéw klient moze podtaczy¢ do, na przyktad,
zewnetrznego obwodu monitorowania. Zapoznaj sie ze schematami obwodéw
dostarczonymi razem z przemiennikiem czestotliwosci.

Opcja +L513 to funkcja ochrony termicznej z certyfikacjg ATEX, ktéra posiada te same
podtaczenia zewnetrzne co +L505. Dodatkowo +L513 standardowo zawiera +Q971
(bezpieczna funkcja roztaczania z certyfikacjg ATEX) i jest okablowana fabrycznie w
celu aktywowania funkcji bezpiecznego wytgczania momentu przemiennika w przypadku
przekroczenia dozwolonej temperatury. Regulacje Ex/ATEX wymagaja mozliwosci
manualnego resetowania w celu zapewnienia funkcji ochronnej. W celu uzyskania
dalszych informacji patrz ATEX-certified motor thermal protection functions for


https://search.abb.com/library/download.aspx?DocumentID=3AUA0000096939&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/download.aspx?DocumentID=3AUA0000096881&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/download.aspx?DocumentID=3AXD50000158607&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/download.aspx?DocumentID=3AXD50000158560&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50000837939&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50000014979&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
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cabinet-built ACS880 drives (options +L513+Q971 and +L514+Q971) user's manual
(3AXD50000014979 [j. ang.]).

Opcje +2L505 oraz +2L513 opcje duplikowane odpowiednio +L505 oraz +L513
zawierajace przekazniki i podfgczenia dla dwdch osobnych obwoddéw pomiarowych.

+L536, +L537

Alternatywe dla opcji przekaznika termistorowego stanowi FPTC-01 (opcja +L536) lub
termistorowy modut ochrony FPTC-02 (opcja +L537, wymaga réwniez opcji +Q971).
Modut jest montowany na jednostce sterujgcej inwertera i ma wzmocniong izolacje
tak, aby jednostka sterowania byta kompatybilna z PELV. Podtgczenie FPTC-01 oraz
FPTC-02 jest takie samo, ale FPTC-02 zostato sprawdzone jako urzadzenie ochronne
w ramach europejskiej dyrektywy produktowej ATEX (i UKEX).

W celu zapewnienia ochrony FPTC ma wejscie ,,btedu” dla czujnika PTC. Sytuacja
przekroczenia dozwolonej temperatury wywotuje funkcje bezpieczenstwa SMT
(bezpieczna temperatura silnika), kompatybilng z SIL/PL poprzez aktywacje funkcji
bezpiecznego wytaczania momentu przemiennika.

FPTC mardwniez wejscie ,,ostrzezenia” dla czujnika. Kiedy modut wykryje przekroczenie
temperatury poprzez wejscie, wysyta do przemiennika ostrzezenie.

W celu uzyskania wiecej informacji oraz przyktadéw okablowan patrz: instrukcje
modutéw oraz schematy potaczen dostarczone wraz z przemiennikiem.

Patrz takze
- ustawienia parametréw w podreczniku oprogramowania

« FPTC-01thermistor protection module (option +L536) for ACS880 drives user's
manual (3AXD50000027750 [j. ang.])

»  FPTC-02 ATEX-certified thermistor protection module Ex Il (2) GD (option
+L537+Q971) for ACS880 drives user's manual (3AXD50000027782 [j. ang.])

« Schematy obwoddw dostarczone z przemiennikiem czestotliwos$ci zawierajgce
rzeczywiste okablowanie.

Ochrona termiczna z przekaznikami Pt100 (opcje +nL506, +nL514)

Monitorujacy temperature przekaznik Pt100 stuzy do nadzorowania zbyt wysokiej
temperatury w silnikach wyposazonych w czujniki Pt100. Na przyktad trzy czujniki
mierza temperature uzwojen silnika, a dwa — tozysk. Rezystancja czujnika wzrasta
liniowo wraz ze wzrostem temperatury. Na mozliwym do ustawienia poziomie
wzbudzania przekaznik monitorujacy traci zasilanie na wyjsciu.

Standardowe opcje z przekaznikiem Pt100 sg wyposazone w dwa (+2L506), trzy
(+3L506), pie¢ (+5L506) lub osiem (+8L506) przekaznikéw.

Domyslinie przekazniki sg potaczone wewnetrznie do wejscia cyfrowego DI6 jednostki
sterujacej przemiennika czestotliwosci. Utrata wejscia jest ustawiona na wyzwalanie
btedu zewnetrznego. Opcje obejmuja blok zaciskéw do podtgczania czujnika.
Zewnetrzne wskazania bloku zaciskéw klient moze podtaczy¢ do, na przyktad,
zewnetrznego obwodu monitorowania. Patrz schematy obwoddéw dostarczone z
przemiennikiem czestotliwosci.

Opcje +3L514 (3 przekazniki), +5L514 (5 przekaznikdw) i +8L514 (8 przekaznikdéw) to
funkcje ochrony termicznej z certyfikacjg ATEX, ktére maja takie same potaczenia
zewnetrzne jak +nL506. Dodatkowo, kazdy przekaznik monitorujacy mawyjscie 0/4...20
mA dostepne na bloku zaciskdw. Dodatkowo +L514 towarzyszy +Q971 (bezpieczna


https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50000014979&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50000014979&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50000027750&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50000027750&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50000027782&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50000027782&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
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funkcja roztaczania z certyfikacjg ATEX) w ramach standardu i jest okablowana
fabrycznie w celu aktywowania funkcji bezpiecznego wytgczania momentu przemiennika
w przypadku przekroczenia dozwolonej temperatury. Z uwagi na to, iz przekazniki
monitorujace nie sg wyposazone w funkcjonalnosé resetowania, nalezy przeprowadzic¢
reczne resetowanie wymagane przez regulacje Ex/ATEX przy zaimplementowaniu
parametréw przemiennika. W celu uzyskania dalszych informacji patrz ATEX-certified
motor thermal protection functions for cabinet-built ACS880 drives (options
+L513+Q971 and +L514+Q971) user's manual (3AXD50000014979 [j. ang.]).

Patrz takze
- ustawienia parametréw w podreczniku oprogramowania

«  ATEX-certified motor thermal protection functions for cabinet-built ACS880 drives
(options +L513+Q971 and +L514+Q971) user's manual (3AXD50000014979 [j. ang.])

- Instrukcje konfiguracji funkcji alarmu przekaznika Pt100 i limitu wytgczania w
instrukcjach rozruchu

« Schematy obwoddw dostarczone z przemiennikiem czestotliwosci zawierajgce
rzeczywiste okablowanie.

Rozrusznik pomocniczego wentylatora silnika (opcje +M600...M610)

Zawartos¢ opcji

Opcja zapewnia przetaczane i chronione potgczenia do tréjfazowych, pomocniczych
wentylatoréw silnika. Kazde ztacze wentylatora jest wyposazone w:

« bezpieczniki,

« reczny przetgcznik rozrusznika silnika z regulowanym limitem pradu,
« stycznik sterowany poprzez przemiennik oraz

- blok zaciskdw X601 dla potgczen klientdw.

Opis

Wyjscie pomocniczego wentylatora jest okablowane z tréjfazowego napiecia zasilania
do bloku zaciskédw X601 poprzez przetacznik rozrusznika silnika i stycznik. Stycznik
jest sterowany poprzez przemiennik. Obwdd sterowania 230 V AC jest okablowany
przez zworke na bloku zaciskéw, ktérg mozna zastapi¢ zewnetrznym obwodem
sterowania.

Przetacznik rozrusznika jest wyposazony w limit prgdowy unieruchamiania, mozna go
otworzy¢, aby na state wytaczy¢ wentylator.

Stany zaréwno przetacznika rozrusznika, jak i stycznika wentylatora sg podtaczone do
bloku zaciskéw.

Patrz: schematy obwoddw dostarczone z przemiennikiem czestotliwosci zawierajgce
rzeczywiste okablowanie.


https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50000014979&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50000014979&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50000014979&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50000014979&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50000014979&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
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Tabliczka znamionowa

Na tabliczce znamionowej znajduja sie wartosci znamionowe, odpowiednie kodly,
informacja o typie i numer seryjny pozwalajacy zidentyfikowac kazde urzagdzenie.
Przyktadowa tabliczke pokazano ponizej.

Podczas kontaktu z pomocg techniczng nalezy podad petny typ przeznaczenia.
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Origin Finland
Made in Finland
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UL type 1, NEMA 1

FRAME
2xD8T
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®

1 |Oznaczenie typu (zobacz sekcje Kod typu)

Krétkoterminowa wartosé pradu wytrzymanego (patrz rozdziat Dane techniczne (str. 233)); stopien
ochrony; specyfikacje UL/CSA

4 |Wartosci znamionowe Patrz tez rozdziat Dane techniczne (str. 233).

Oznakowanie

Numer seryjny. Pierwsza cyfra w numerze seryjnym wskazuje fabryke. Nastepne cztery cyfry
6 |wskazujg odpowiednio rok i tydzien produkcji urzgdzenia. Pozostate cyfry uzupetniajg numer
seryjny, gwarantujac, ze nie istniejg dwa urzadzenia o tym samym numerze.

7 |tacze do informacji o produkcie
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Kod typu

W kodzie typu zaszyte sa informacje o specyfikacji i konfiguracji przemiennika
czestotliwosci. Pierwsze cyfry z lewej strony oznaczajg podstawowy typ przemiennika
czestotliwosci. Nastepnie podawana jest informacja o wybranych opcjach rozdzielonych
znakiem plus, np. +E202. Kody poprzedzone cyfrg zero (np. +0J400) wskazuja brak
okreslonej funkcji. Gtdwne opcje wyboru opisano ponizej. Nie wszystkie elementy sa
dostepne dla wszystkich typdow. Wiecej informacji mozna znalez¢ w informacjach o
zamawianiu urzadzenia, ktére sg dostepne oddzielnie na zadanie.

Kod Opis

Kod podstawowy

ACS880 |Seria produktow

Konfiguracja domyslna: przemiennik czestotliwosci chtodzony powietrzem i montowany w
szafie, IP22 (zestaw UL typu 1), gtéwny odtgcznik (i stycznik) lub wytacznik, bezpieczniki aR,
dfawik wejsciowy AC, panel sterowania z asystentami ACS-AP-W (z Bluetooth), filtr EMC (ka-

ACS880- tegorii 3, drugiego srodowiska), filtry du/dt, filtrowanie w trybie wspdlnym, standardowe

o7 oznaczenia przewoddw, podstawowy program sterujgcy ACS880, funkcja bezpiecznego wy-
taczania momentu, obwody drukowane pokryte powtokg ochronng, dolne wejscie i wyjscie
kabli przez przepusty, wielojezyczna etykieta na drzwi urzadzenia, pamie¢ USB zawierajgca
diagramy obwodéw, rysunki wymiarowe i podreczniki.

Rozmiar

XXXXX Wiecej informacji zawieraja tabele z danymi znamionowymi
Zakres napiecia

380...415V AC. Wartosé jest oznaczona na tabliczce znamionowej jako typowy poziom napiecia

3 wejsciowego (3~ 400 V AC)

5 380...500 V AC. Wartosci sg oznaczone na tabliczce znamionowej jako typowe poziomy napiecia
wejsciowego (3~ 400/480/500 V AC)

7 525...690 V AC. Wartosci sg oznaczone na tabliczce znamionowej jako typowe poziomy napiecia
wejsciowego (3~ 525/600/690 V AC)

Kody opcji

Kod Opis

A004 12-impulsowe potaczenie zasilania

B0O54 IP42 (UL typ 1 z filtrowaniem)

BO55 IP54 (UL typ 12)

C1a1 Konstrukcja morska. Patrz sekcja Konstrukcja morska (opcja +C121) (str. 51).
Wlot powietrza przez dolng czes$¢ szafki. Patrz sekcja Wlot powietrza przez dolng czes¢ szafy

C128 .
(opcja +C128) (str. 83).

C129 Jednostki zgodne ze standardami UL (oceniane pod wzgledem amerykaniskich i kanadyjskich
wymagan bezpieczenstwa). Patrz sekcja Zgodnos¢ ze standardami UL (opcja +C129) (str. 52).

C130 Kanatowy wylot powietrza. Patrz sekcja Kanatowy wylot powietrza (opcja +C130) (str. 52).

ci32 Certyfikat do zastosowan morskich. Patrz ACS880...+C132 marine type-approved cabinet-

built drives supplement (3AXD50000039629 [j. ang.]).

C134 Zatwierdzone przez CSA. Patrz sekcja Zatwierdzenie przez CSA (opcja +C134) (str. 52).

Cle4 Wysoko$¢ cokotu 100 mm. Patrz sekcja Wysokos¢ cokotu (opcje +C164 i +C179). (str. 52).

C179 Wysokos¢ cokotu 200 mm. Patrz sekcja Wysokos$¢ cokotu (opcje +C164 i +C179). (str. 52).

Konstrukcja dla stref sejsmicznych. Patrz sekcja Konstrukcja dla stref sejsmicznych (opcja

C180 |, c180). (str. 52).


https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50000039629&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50000039629&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
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Kod Opis
€199 Pusta sekcja o szerokosci 400 mm po lewej stronie. Patrz sekcja Puste sekcje po lewej (opcje
+C199...C201) (str. 53).
€200 Pusta sekcja o szerokosci 600 mm po lewej stronie. Patrz sekcja Puste sekcje po lewej (opcje
+C199...C201) (str. 53).
c201 Pusta sekcja o szeroko$ci 800 mm po lewej stronie. Patrz sekcja Puste sekcje po lewej (opcje
+C199...C201) (str. 53).
C205 Certyfikat produktu do zastosowan morskich wystawiony przez DNV-GL
Certyfikat produktu do zastosowan morskich wystawiony przez American Bureau of Shipping
C206
(ABS)
C207 Certyfikat produktu do zastosowan morskich wystawiony przez Lloyd's Register (LR)
C209 Certyfikat produktu do zastosowan morskich wystawiony przez Bureau Veritas
Certyfikat produktu do zastosowan morskich wystawiony przez China Classification Society
Cc228
(Ccs)
Certyfikat produktu do zastosowan morskich wystawiony przez Russian Maritime Register
C229 s
of Shipping (RS)
D150 Czopery hamowania
D151 Rezystory hamowania
E202 Filtr EMC/RFI dla sieci TN (z uziemieniem); warunki dla pierwszego srodowiska, kategoria C2
E206 Wyjsciowy filtr sinusoidalny
F250 Gtéwny stycznik (liniowy)
F255 Gtéwny wytagcznik instalacyjny
F259 Przetacznik uziemienia
Elementy ogrzewania szafy i modutéw (zasilanie zewnetrzne). Patrz sekcja Grzejnik szafy z
G300 - .
zewnetrznym zasilaniem (opcja +G300) (str. 53).
G301 Oswietlenie szafy. Patrz sekcja Oswietlenie szafy (opcja +G301) (str. 53).
Zaciski do podtaczenia zewnetrznego napiecia sterowania (zasilanie napieciem 230 V AC lub
G307 115V AC, np. UPS). Patrz sekcja Zaciski do podtaczenia zewnetrznego napiecia sterowania
(opcja +G307) (str. 54).
G313 Wyjécie grzejnika przestrzeni silnika (zasilanie zewnetrzne)
G317 Potaczenie zasilania przez szyny zbiorcze
G327 Lampka gotowosci na drzwiach, biata
G328 Lampka pracy na drzwiach, zielona
G329 Lampka btedu na drzwiach, zétta
G330 Okablowanie i materiaty bezhalogenowe
G334 Woltomierz z przetagcznikiem
G335 Amperomierz na jednej fazie
G340 Oznakowania kabli klasy A3. Patrz sekcja Oznakowania kabli (str. 55).
G342 Oznakowania kabli klasy C1. Patrz sekcja Oznakowania kabli (str. 55).
G453 Monitorowanie temperatury filtra trybu wspdlnego. Zobacz sekcje Monitorowanie tempera-
tury filtra trybu wspdlnego (opcja +G453) (str. 56).
Przepust kabla zasilania od dotu. Patrz sekcja Wejscie/wyjscie kabla u dotu (opcje +H350 oraz
H350
+H352) (str. 56).
Przepust kabla zasilania od gdéry. Patrz sekcja Wejscie/wyjscie kabla u géry (opcje +H351 oraz
H351
+H353) (str. 56).
H352 Wyjscie kabla zasilania od dotu. Patrz sekcja Wejscie/wyjscie kabla u dotu (opcje +H350 oraz

+H352) (str. 56).
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Kod Opis
Wyjscie kabla zasilania od goéry. Patrz sekcja Wejscie/wyjscie kabla u goéry (opcje +H351 oraz
H353
+H353) (str. 56).
H358 Ptyty dtawikow kabli (stal o grubosci 3 mm, nienawiercana)
Sekcja wspdlnych zaciskéw silnika. Zobacz sekcje Sekcja wspdlnych zaciskéw silnika (opcja
H359
+H359) (str. 56).
Wspdlne zaciski wyjsciowe (dla modutéw inwertera montowanych w tej samej sekcji). Zobacz
H366 - . .
sekcje Opisy opcji (str. 51).
Jaz25 Panel sterowania ACS-AP-| (bez Bluetooth)
K451 Modut adaptera FDNA-O1 DeviceNet™
K454 Modut adaptera FPBA-O1 PROFIBUS DP®
K457 Modut adaptera FCAN-01 CANopen®
K458 Modut adaptera FSCA-01 RS-485 (Modbus/RTU)
K462 Modut adaptera FCNA-01 ControlNet™
K469 Modut adaptera FECA-O1 EtherCAT®
K470 Modut adaptera FEPL-02 Ethernet POWERLINK
Modut adaptera Ethernet FENA-21 do obstugi protokotéw EtherNet/IP™, Modbus TCP i PRO-
K475
FINET 10, dwa porty
K490 Modut adaptera Ethernet FEIP-21 dla EtherNet/IP™
K491 Modut adaptera Ethernet FMBT-21 dla Modbus TCP
K492 Modut adaptera Ethernet FPNO-21 dla PROFINET 10
Zestaw tacznosci na potrzeby przewodowego monitorowania zdalnego. Zawiera narzedzie
K496 do monitorowania zdalnego NETA-21 z potaczeniem Ethernet i modut adaptera FMBT-21
Modbus/TCP (+K491). Patrz sekcja Zestaw tgcznosci na potrzeby przewodowego monitoro-
wania zdalnego (opcja +K496) (str. 57).
Zestaw tacznosci na potrzeby bezprzewodowego monitorowania zdalnego. Zawiera narzedzie
do monitorowania zdalnego NETA-21, modut adaptera FMBT-21 Modbus/TCP (+K491) i modem
K497 X - . X
4G. Patrz sekcja Zestaw tacznosci na potrzeby bezprzewodowego monitorowania zdalnego
(opcja +K497) (str. 57).
L500 Modut rozszerzen we/wy analogowych FI1O-11
L501 Modut rozszerzen we/wy cyfrowych FIO-01
L502 Modut interfejsu enkodera inkrementalnego FEN-31 HTL
L503 Modut adaptera komunikacyjnego optycznego tacza DDCS FDCO-01
Dodatkowy blok zaciskowy we/wy. Patrz sekcja Dodatkowy blok zaciskowy X504 (opcja
L504
+L504) (str. 58).
L505 Zabezpieczenie termiczne z przekaznikami PTC (1 lub 2 szt.). Patrz sekcja Ochrona cieplna
poprzez przekazniki PTC (opcje +L505, +2L505, +L513, +2L513, +L.536, +L537) (str. 58).
L506 Zabezpieczenie termiczne z przekaznikami Pt100 (2, 3, 5 lub 8 szt.). Patrz sekcja Ochrona ter-
miczna z przekaznikami Pt100 (opcje +nL506, +nL514) (str. 59).
L508 Modut adaptera komunikacyjnego optycznego tgcza DDCS FDCO-02
L513 Zabezpieczenie termiczne z przekaznikami PTC z certyfikacjg ATEX (1 lub 2 szt.)
L514 Zabezpieczenie termiczne z przekaznikami Pt100 z certyfikacjg ATEX (3, 5 lub 8 szt.)
L515 Modut rozszerzenia we/wy FEA-03
L516 Modut interfejsu resolwera FEN-21
L517 Modut interfejsu enkodera inkrementalnego FEN-0O1 TTL
L518 Modut interfejsu enkodera absolutnego FEN-11 TTL
L521 Modut interfejsu enkodera impulsu FSE-31
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Kod Opis

L525 Modut rozszerzen we/wy analogowych FAIO-01

L526 Modut rozszerzen we/wy cyfrowych FDIO-01

L536 Modut ochrony termistora FPTC-01

L537 Modut ochrony termistorowej z certyfikatem ATEX FPTC-02

M602 Rozrusznik pomocniczego wentylatora silnika, limit wytaczenia2,5... 4 A

M603 Rozrusznik pomocniczego wentylatora silnika, limit wytaczenia4 ... 6,3 A

M604 Rozrusznik pomocniczego wentylatora silnika, limit wytaczenia 6,3 ... 10 A

M605 Rozrusznik pomocniczego wentylatora silnika, limit wytgczenia 10...16 A

M606 Rozrusznik pomocniczego wentylatora silnika, limit wytaczenia 16...20 A

M610 Rozrusznik pomocniczego wentylatora silnika, limit wytaczenia 20...25 A

N5000 | Program sterujacy nawijakiem

N5050 | Program sterujacy dzwigiem

N5100 Program sterujacy wciagarka

N5200 | Program sterujacy Srubowga pompga wyporowg (PCP, Progressive Cavity Pump)

N5300 Program sterujacy stanowiskiem testowym

N5350 Program sterujacy chtodnig kominowg

N5450 | Program sterujacy funkcja override

N5600 | Program sterujacy elektryczng pompa zanurzeniowg (ESP, Electrical Submersible Pump)

N5700 Program sterujacy pozycja

N5800 |Program sterujacy wciggarka morska

N6000 |Program sterujacy wciggarka bebnowa

N8010 Mozliwos¢ programowania aplikacji IEC 61131-3

N8200 Licencja wysokiej predkosci (> 598 Hz)

P902 Wykonanie wg specyfikacji Klienta

P904 Wydtuzona gwarancja (30 miesiecy od dostarczenia, 24 miesigce od rozruchu)

P909 Wydtuzona gwarancja (42 miesigce od dostarczenia, 36 miesiecy od rozruchu)

Po11 Wydtuzona gwarancja (66 miesiecy od dostarczenia, 60 miesiecy od rozruchu)

Po12 Opakowanie morskie

P913 Specjalny kolor (RAL Classic)

P947 Obliqzeniali weryfikacja danych dotyczacych bezpieczernstwa dla dostosowanych funkcji
bezpieczerstwa

P948 Dostosowana wydtuzona gwarancja

P952 Kraj pochodzenia: Finlandia

P966 Specjalny kolor (inny niz RAL Classic)

Q950 Modut blokady przed nieoczekiwanym uruchomieniem FSO przez aktywacje funkcji wytaczania
momentu

Q951 Zatrzym_anie awaryjne (kgtegoria 0) z przekaznikiem bezpieczenstwa przez otwarcie gtdwnego
wytgcznika lub roztacznika

Q952 Zatrzym_anie awaryjne (k'ategoria 1) z przekaznikiem bezpieczenstwa przez otwarcie gtdwnego
wytgcznika lub roztagcznika

Q954 Monitorowanie zwarcia doziemnego w sieciach IT (bez uziemienia)

Q957 Blokada przed nieoczekiwanym uruchomieniem za pomoca przekaznikdw bezpieczeristwa

przez aktywacje funkcji wytagczania momentu
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Kod Opis

Q963 Zatrzxmanie awayyjne (kategoria 0) za pomoca przekaznikdéw bezpieczenstwa przez aktywacje
funkcji wytagczania momentu

Q964 Zatrzy.manie awa.ryj ne (kategoria 1) za pomoca przekaznikdw bezpieczenstwa przez aktywacje
funkcji wytgczania momentu

Q965 Bezpiecznie ograniczona predkos¢ z FSO-21 i enkoderem

Q971 Funkcja bezpiecznego wytaczania z certyfikatem ATEX

Q972 Modut funkcji bezpieczeristwa FSO-21

Q973 Modut funkcji bezpieczeristwa FSO-12

Q978 Zatrzymanie ayvaryjn,e (konfigurowa‘ne dla kategqrii 0lub 1) z modutem funkcji bezpieczeristwa
FSO, z otwarciem gtdwnego stycznika/roztacznika

Q979 Zatrzymanie awary.jne (konfig'urowe}ne dla kategorii 0 Igb 1) z modutem funkcji bezpieczeristwa
FSO, z aktywowaniem funkcji bezpiecznego wytaczania momentu

Q982 PROFIsafe z modutem funkcji bezpieczenstwa FSO i modutem adaptera Ethernet FPNO-21

Q986 Modut funkcji bezpieczeristwa FSPS-21 PROFIsafe

R700 Drukowane dokumenty w jezyku angielskim

R701 Drukowane dokumenty w jezyku niemieckim?)

R702 Drukowane dokumenty w jezyku wtoskim?)

R703 Drukowane dokumenty w jezyku holenderskim?®)

R704 Drukowane dokumenty w jezyku duriskim?®

R705 Drukowane dokumenty w jezyku szwedzkim?)

R706 Drukowane dokumenty w jezyku firskim?)

R707 Drukowane dokumenty w jezyku francuskim?®

R708 Drukowane dokumenty w jezyku hiszpar'\skiml)

R709 Drukowane dokumenty w jezyku portugalskiml)

R711 Drukowane dokumenty w jezyku rosyjskiml)

R712 Drukowane dokumenty w jezyku chiriskim?)

R713 Drukowane dokumenty w jezyku polskiml)

R714 Drukowane dokumenty w jezyku tureckim?®)

V112 Zmiana ztaczy zasilania pomocniczego i wentylatora modutu

V998 Jednostka sterujaca UCU-22...24

D Dostarczony zestaw moze zawiera¢ dokumenty w jezyku angielskim, jesli zadany jezyk nie jest dostepny.
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Montaz mechaniczny

Zawartosc¢ tego rozdziatu

W tym rozdziale opisano sposéb kontroli miejsca montazu, rozpakowania, sprawdzenia %
dostawy i mechanicznej instalacji przemiennika czestotliwosci.
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Sprawdzanie miejsca montazu

Sprawdzi¢ miejsce montazu. Upewnij sie, ze:

Miejsce montazu jest na tyle dobrze wentylowane lub chtodzone, by odprowadza¢d
ciepto z przemiennika. Odpowiednie informacje mozna znalez¢ w danych
technicznych.

Warunki otoczenia przemiennika czestotliwosci spetniajg wymagania. Nalezy
zapoznac sie z danymi technicznymi.

pod, nad i za przemiennikiem znajdujg sie wytacznie niepalne materiaty;

Nad przemiennikiem czestotliwosci jest wystarczajgca ilos¢ miejsca, ktdra
umozliwia prawidtowe chtodzenie, konserwacje oraz dziatanie pokrywy
dekompresyjnej (jesli zostata zainstalowana).

Podtoga, na ktérej zainstalowana jest szafa przemiennika czestotliwosci, jest
wykonana z materiatu niepalnego, o jak najwyzszej gtadkosci, oraz wystarczajgco
wytrzymatego, aby utrzymad ciezar urzadzenia. Sprawdzi¢ poziom podtogi za
pomoca poziomicy. Maksymalne dozwolone odchylenie od poziomu powierzchni
to 5 mm (0,2 cala) na kazde 3 metry (10 stép). W razie potrzeby wyréwnad miejsce
montazu, poniewaz szafa nie ma regulowanych nég.

Nie nalezy montowad przemiennika na podwyzszeniu lub w zagtebieniu. dotaczona do
przemiennika czestotliwosci rampa do wyciggania / rampa instalacyjna modutu jest
odpowiednia tylko w przypadku maksymalnej réznicy wysokosci wynoszacej 50 mm
(2 cale) (standardowa wysokos$¢ cokotu przemiennika czestotliwosci).
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Potrzebne narzedzia

Ponizej wymieniono narzedzia wymagane do przetransportowania urzadzenia do
miejsca docelowego, przymocowania do podtogi i sciany oraz dokrecenia potaczen:

dzwig, podnosnik widtowy lub wézek widtowy (sprawdzi¢ udzwig), fom, podnosnik
i rolki;

Srubokrety Pozidrivi Torx;

klucz dynamometryczny;

zestaw kluczy lub naktadek na klucze.
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Sprawdzenie dostarczonego produktu

Dostarczony przemiennik czestotliwosci zawiera nastepujace elementy:
- szafe przemiennika czestotliwosci;

- moduty opcjonalne (jesli zamdéwiono) zamontowane w jednostkach sterujgcych
w fabryce;

- odpowiednie podreczniki korzystania z przemiennika czestotliwosci i modutéw
opcjonalnych;

« dokumenty dostawy.

Nalezy sie upewnié, ze na urzadzeniu nie wida¢ zadnych oznak uszkodzenia. Przed

podjeciem préby zamontowania i uruchomienia nalezy sprawdzi¢, czy informacje na
tabliczce znamionowej odpowiadaja wtasciwemu typowi zamdwionego urzadzenia.

Transport i rozpakowanie przemiennika czestotliwosci

Przemiennik czestotliwosci nalezy przetransportowad w oryginalnym opakowaniu na
miejsce montazu w sposdb przedstawiony ponizej, aby unikna¢ uszkodzenia
powierzchni szafy i drzwi urzadzenia. Jesli uzywany jest wézek widtowy, nalezy
sprawdzi¢ jego udzwig przed transportem przemiennika czestotliwosci.

Szafa przemiennika czestotliwosci powinna by¢ transportowana w pozycji pionowe;j.

Srodek ciezko$ci szafy znajduje sie wysoko. Z tego powodu nalezy zachowad ostroznoé¢é
podczas transportu urzadzenia. Unika¢ przechylania.
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Transport przemiennika czestotliwosci w opakowaniu

Podnoszenie skrzyni przy uzyciu wozka widtowego

OSTRZEZENIE!

A Nalezy przestrzegac lokalnych przepisdw i regulacji dotyczacych podnoszenia,
takich jak wymagania w zakresie planowania podnoszenia, tadownoscii stanu
podnosnika, a takze szkolenia personelu.
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Podnoszenie skrzyni przy uzyciu dzwigu

OSTRZEZENIE!

A Nalezy przestrzegac lokalnych przepisdéw i regulacji dotyczacych podnoszenia,
takich jak wymagania w zakresie planowania podnoszenia, fadownoscii stanu
podnosnika, a takze szkolenia personelu.

Punkt unoszenia

Optymalne utozenie paséw: jak najblizej belki trawersowej




72 Montaz mechaniczny

Transport skrzyni przy uzyciu wézka widtowego

750 mm (29.5")

Zdejmowanie opakowania transportowego

Opakowanie transportowe nalezy zdjgé w nastepujacy sposob:

1.

Odkreci¢ wkrety trzymajace razem drewniane czesci skrzyni transportowej.

Zdjac drewniane czesci.

2.

za pomocg ktdérych szafa przemiennika czestotliwosci jest

przymocowana do palety transportowej, odkrecajac sruby mocujace.

Zdjac zaciski,

3.

4. Zdja¢ plastikowe opakowanie.
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Transport rozpakowanej szafy przemiennika czestotliwosci

Podnoszenie szafy przy uzyciu dzwigu

OSTRZEZENIE!

A Nalezy przestrzegac lokalnych przepisdw i regulacji dotyczacych podnoszenia,
takich jak wymagania w zakresie planowania podnoszenia, tadownoscii stanu
podnosnika, a takze szkolenia personelu.

Podnosi¢ szafe przemiennika czestotliwosci, korzystajac z przeznaczonych do tego
punktdw unoszenia. W zaleznosci od rozmiaru szafy jest ona wyposazona w przykrecane
uszy lub belki do unoszenia z otworami.

Uwaga: minimalna dopuszczalna wysokos$¢ paséw dla jednostek IP54 to 2 metry (6
stop i 7 cali).

h>2000

P54

Przesuwanie szafy na rolkach

OSTRZEZENIE!
urzadzen w wykonaniu morskim (opcja +C121) nie nalezy transportowac na
rolkach.
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Utozy¢ szafe narolkachiostroznie przetransporto-
wac w poblize miejsca docelowego.

Wyjac rolki, podnoszac urzadzenie dZzwigiem, pod-
nos$nikiem lub wézkiem widtowym.

Transport szafy z jej tylng czescig na spodzie

OSTRZEZENIE!

Nie nalezy transportowac przemiennika czestotliwosci z zainstalowanym filtrem
sinusoidalnym (opcja +E206) na jego tylnej czesci. Spowoduje to uszkodzenie
filtra.

Szafe nalezy podeprzec u dotu wzdtuz szwdéw sekcji.

NI ANGY|

sevisiiayidyiys

1 Tylny panel szafy

2 Wzmocnienie

Przemieszczanie szafy w miejsce docelowe

Przesuna¢ szafe w miejsce docelowe przy uzyciu
tfomu. Umiesci¢ kawatek drewna miedzy tomem i
krawedzig szafy, aby chroni¢ jej obudowe.
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Mocowanie szafy do podtogi i Sciany lub sufitu

Zasady ogdlne
«  Przemiennik czestotliwosci musi by¢ zainstalowany w pozycji pionowe;j.

« Nalezy pozostawi¢ 400 mm (15,75 cala) odstepu nad gdrng powierzchnig, aby
umozliwi¢ chtodzenie szafy.

- Szafa powinna by¢ zainstalowana tak, aby tylna czes¢ byta skierowana w strone
Sciany (a) lub stykata sie tylng czescia z tytem innego urzadzenia (b).

- Nalezy pozostawi¢ wolne miejsce (w) z boku, gdzie znajduja sie zewnetrzne zawiasy,
aby umozliwi¢ otwieranie drzwi. Drzwi musza otwierad sie do kata 120°, aby
umozliwi¢ wymiane modutu.

> 400 mm (15.75")

e |
T

Uwaga 1: Jakakolwiek regulacja wysokosci musi by¢ wykonana przed przymocowaniem
sekcji szafy do podtogi lub miedzy soba. Regulacja wysokosci moze by¢ wykonywana
za pomocg metalowych podktadek pomiedzy dolng czescig szafy i podtoga.

Uwaga 2: Zaleznie od rozmiaru szafy, jest ona wyposazona w przykrecone uszy do
podnoszenia lub belki do podnoszenia ze specjalnymi otworami. Nie nalezy zdejmowac
przykrecanych uszu do podnoszenia, chyba ze otwory majg by¢ uzywane do mocowania
szafy. Jesli dostarczona szafa ma belki do podnoszenia, nalezy je zdemontowac i
zachowad na wypadek wycofania urzadzenia z eksploatacji. Wszystkie nieuzywane
otwory nalezy zabezpieczyc przy uzyciu istniejgcych srub i dostarczonych pierscieni
uszczelniajgcych. Nalezy je dokreci¢ z momentem 70 N-m (52 Ibf-ft).
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OSTRZEZENIE!

A Nie nalezy stawac na dachu szafy ani po nim chodzié. Nalezy sprawdzi¢, czy nic
na naciska na dach, boczne lub tylne ptyty ani drzwi szafy. Nie nalezy umieszczaé
zadnych przedmiotdw na dachu szafy, gdy przemiennik czestotliwosci dziata.

Mocowanie szafy (z wytagczeniem urzadzen o konstrukcji morskiej)
Opcja 1 — wsporniki
1.  Wsunac wsporniki (w zestawie) w podwdjne szczeliny biegngce wzdtuz przedniej
i tylnej krawedzi obudowy szafy i przymocowac je do podtogi za pomoca $rub.
Zalecana maksymalna odlegtos¢ pomiedzy wspornikami na przedniej krawedzi
wynosi 800 mm (31,5 cala).

2. Jesli mocowanie podtogowe od tytu nie jest mozliwe, przymocowac gorng czesé
szafy do $ciany za pomocg katownikéw (nieobjetych dostawa) przykreconych do
otwordw uszu/belek do podnoszenia oraz odpowiednich narzedzi.

taczenie zaciskowe dolnej czesci szafy do podtogi Mocowanie gdrnej czesci szafy do Sciany

/S
NSNS

G9

21.5> 21.5

48 9
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Opcja 2 — uzycie otworéw wewnatrz szafy

1. Przymocowac szafe do podtogi przez dolne otwory montazowe srubami o
rozmiarach M10...M12 (3/8...1/2 cala). Zalecana maksymalna odlegtos¢ pomiedzy
punktami mocowania przedniej krawedzi to 800 mm (31,5 cala).

2. Jesli tylne otwory montazowe nie sg dostepne, przymocowacd gérng czesc szafy
do $ciany za pomoca katownikéw (nieobjetych dostawg) przykreconych do
otworéw ucha/belki do podnoszenia.

Mocowanie dolnej czesci szafy do podtogi Mocowanie gérnej czesci szafy do Sciany

Alternatywa 3 - szafy z cokotami, opcje +C164 i +C179

Zamocowac cokét do podtogi za pomoca tych samych katownikdw, ktére mocujg szafe %
do palety transportowej.
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Mocowanie szafy (urzadzenia o konst

rukcji morskiej)

Lokalizacje punktéw montazowych przedstawiono na rysunku wymiarowym

dostarczonym z przemiennikiem czestotliwosci

Przymocowad szafe do podtogi i sufitu (Sciany)

w nastepujacy sposdb:

1. Przykreci¢ urzadzenie ptaskimi wspornikami montazowymi na podstawie szafy

przy uzyciu wkretéw M10 lub M12.

2. Jeslizaszafa nie mawystarczajgcego miejsca do instalacji, przymocowac (a) tylne
krawedzie wspornikéw montazowych (c) do podtogi. Patrz rysunek ponizej.

3. Przymocowac uchwyty narozne (d) do otwordw w uszach do podnoszenia.
Przymocowacd uchwyty narozne do tylnej $ciany i/lub dachu za pomoca
odpowiedniego sprzetu, takiego jak np. uchwyty U (e).

@

a |Wspornik

Uchwyt narozny (wchodzi w sktad zestawu)

b | Tylny panel szafki

Uchwyt U (nie wchodzi w sktad zestawu)

c |Pfaskie belki przy podstawie szafy

Rysunek wymiarowy dla wspornika (a)

45177 5

13.5[0.53" —\‘(f:/
L .

2350931
50[1.07

13[0.51"]

12[0477

501977

100 [3.947

913[0.51"

30[1.187

95 [3.747]
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Laczenie sekcji szafy

Szerokie zestawy szaf sg dostarczane w wielu sekcjach. Sekcje nalezy potaczyc ze sobg
w miejscu montazu. Stuzy do tego sekcja taczaca na koncu sekcji. Wkrety do taczenia
sekcji znajduja sie w plastikowej torbie wewnatrz szafy.

1. Przymocowa¢ pierwsza sekcje do podtogi.
2. Zdjac ostony tylnej kolumny sekcji tgczacej.

3. Wyréwnad obie sekcje. Na ilustracji ponizej pokazano rozmieszczenie sekcji.

uN]

® ©

m

@

Pierwsza sekcja

Sekcja faczaca

c |Druga sekcja

4. Zamocowac przednie i tylne kolumny sekcji fgczacej do kolumn innej sekcji przy
uzyciu 16 wkretéw (po 8 na kolumne). Dokreci¢ wkrety z momentem 5 N m
(3,7 Ibf-ft).

5. Przymocowac druga sekcje do podtogi.

6. Potaczyd szyny zbiorcze PE (uziemienia) przy uzyciu srub M10 (w zestawie).
Zastosowaé¢ moment 35...40 N m (25...30 Ibf-ft). Jesli to konieczne, dostosowacd
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potaczenie miedzy dwoma szynami zbiorczymi PE za pomoca podktadek
dystansowych (dotaczonych do dostawy).

Y

|
[ 1]

@\

O
O

o5 | || ® o

Sruba

o o

Podktadka sprezynowa
Podktadka okragta

(]

o

Nakretka samozaciskowa

e |Podktadka dystansowa

7. Zdjac ostone szyn zbiorczych DC w sekcji taczacej.
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8. Potaczyé szyny zbiorcze DC i AC. Sruby dokrecié¢ z momentem 55...70 N m
(40...50 Ibf-ft).

Jednostki z pojedynczymi szynami
zbiorczymi DC

Jednostki z podwdjnymi szynami
zbiorczymi DC

Identyfikacja zestawu akcesoridw:

Pojedyncze szyny zbiorcze DC: 3AXD50000125876

Podwdjne szyny zbiorcze DC: 3AXD50000126361

Potréjne szyny zbiorcze DC (nie pokazano): 3AXD50000126378

Czesé taczaca

a
b |Podktadka okragta cynkowana galwanicznie i poddana pasywacji chromianowej niebieskiej

0

Podktadka sprezysta z mechanicznie natry$nieta powtoka cynkowa
Nakretka (M12)

[oX
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A
i)
%"

Jednostki z pojedynczymi
szypami zbiorczymi AC

Jednostki z podwdjnymi szynami
zbiorczymi AC

Identyfikacja zestawu akcesoridéw:

Pojedyncze szyny zbiorcze AC: 3AXD50000126392

Podwadjne szyny zbiorcze AC: 3AXD50000126408

Potréjne szyny zbiorcze AC (nie pokazano): 3AXD50000126514

a |Sruba (M12)
b |Sruba (M12)

Czescé taczaca

o o

Podktadka okragta cynkowana galwanicznie i poddana pasywacji chromianowej niebieskiej

(0]

Podkfadka sprezysta z mechanicznie natry$nietg powtoka cynkowg
Nakretka (M12)

-+

OSTRZEZENIE!

A Nalezy upewnic sie, ze podktadki zatozono w prawidtowej kolejnosci w
sposob pokazany na ilustracji. Na przyktad umieszczenie podktadki
sprezystej pokrytej cynkiem, ale nie poddanej pasywacji, bezposrednio na
czesci taczacej spowoduje korozje.

OSTRZEZENIE!

A Nie nalezy uzywac zadnych czescitaczacych, ktére nie zostaty dostarczone
z jednostka. Czesci zostaty starannie dobrane odpowiednio do materiatu
szyn zbiorczych. Inne czesci lub materiaty moga spowodowad powstanie
ogniwa pasozytniczego i korozji.

9. Ponownie zamontowac usuniete wczesniej ostony.

10. Powtdrzy¢ procedure w przypadku nastepnych sekcji.
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Rézne
Kanat kablowy w podtodze pod szafa

Kanat kablowy mozna poprowadzi¢ pod srodkowg czescia szafy szeroka na 500 mm.
Waga szafy opiera sie na dwdch poprzecznych sekcjach o szerokosci 50 mm, ktére
musi utrzymac podtoga.

Nalezy zapobiec przeptywowi powietrza chtodzgcego z kanatu kablowego do szafy,
uzywajac ptyt dolnych. Aby zapewnic stopien ochrony szafy, nalezy uzy¢ oryginalnych
ptyt dolnych dostarczonych z urzadzeniem. W przypadku wejs¢ kabli okreslonych przez
uzytkownika nalezy zapewni¢ stopien ochrony, zabezpieczenie przed pozarem i
zgodnos$¢ z wymogami EMC.

L

500 (19.68”)

rrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrr B e H Z 777

50 (1.97”) 500 (19.68") 50 (1.97") IS
L

Spawanie elektryczne

ABB nie zaleca mocowania szafy metodga spawania elektrycznego. Jesli jednak jest to
jedyny mozliwy sposéb, nalezy podtaczyd przewdd zwrotny urzadzenia spawajgcego
do obudowy szafy w dolnej czesci w odlegtosci do 0,5 metra (1,6 stopy) od punktu
spawania.

Uwaga: Obudowa szafy jest cynkowana.

OSTRZEZENIE!

A Upewnic sie, ze kabel powrotny jest podtagczony prawidtowo. Prad spawania
nie moze wracac przez zaden element lub okablowanie przemiennika
czestotliwosci. Jesli przewdd powrotny spawania jest podtaczony
nieprawidtowo, obwéd spawania moze uszkodzi¢ obwody w szafie.

OSTRZEZENIE!
Nie nalezy wdycha¢ oparéw spawania.

Wilot powietrza przez dolng czes¢ szafy (opcja +C128)

Przemienniki czestotliwosci z wlotem powietrza w dolnej czesci szafy (opcja +C128)
sg przeznaczone do montazu nad kanatem powietrza w podtodze. Kazda sekcja (z
wyjatkiem adaptera gérnego przepustu i sekcji fgczgcych) ma wlot przez dolng ptyte.
Ta opcja dodaje tez gteboki na 130 mm obszar wlotowy z tytu sekcji.

BN
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Ponizej znajduja sie przyktadowe wloty powietrza w ptycie dolnej szafy. Zalecamy
zapoznanie sie takze z rysunkami wymiarowymi dostarczonymi z przemiennikiem

czestotliwosci.

To) To)
N 296 OV 296 OV 296 ; 496 o N
O @ o @ o @ o @ 8 O
) ? ? ? < e
350 350 350 550
0 75| 250 [|75[75] 250 [ |75|75] 250 | |75|75 450 75 QO
QHBJ ®T8J @TBI MBJ
1 Obszar wlotu powietrza

Nalezy zapewni¢ wsparcie cokotu szafy ze wszystkich stron.

Przez kanat powietrza musi by¢ dostarczana odpowiednia ilo$¢ powietrza chtodzacego.
Wartosci minimalnego przeptywu powietrza opisano w danych technicznych.

Adapter wejscia kabli od géry i sekcje tagczace nie majg wlotu powietrza.

OSTRZEZENIE!

A Upewnic sie, ze wlatujace powietrze jest wystarczajaco czyste. Jesli tak nie
jest, pyt dostaje sie do szafy. Filtr wylotowy szafy zabezpiecza przed
wydostawaniem sie pytu. Zgromadzony pyt moze spowodowad nieprawidtowe
dziatanie przemiennika czestotliwosci i grozi pozarem.

Kanat wylotowy powietrza w gérnej czesci szafy (opcja +C130)

W tych opcjach dodano kanaty wentylacyjne do kazdej sekcji uktadu szaf. Liczba i
srednica wylotéw kanatéw zalezy od szerokosci sekcji. Uzywane sg kanaty nalezace do
serii Veloduct firmy FlaktGroup.

Kanat wylotowy

Kanat

Szerokosc¢ sek-

Srednica we-

Pole przekroju | Zalecana sredni-

cji (wmm) | TypkanatuVelo-| $rednicawylotu wnetrzna (w | poprzecznego | ca wewnetrzna
duct (w mm) mm) (m?2) (w mm)

300 BDEA-6-020 200 194 0,030 200,0 ... 200,7
400 BDEA-6-031 310 304 0,073 315,0...315,9
500 BDEA-6-031 310 304 0,073 315,0...315,9
600 BDEA-6-040 400 394 0,122 400,0...401,0
700 BDEA-6-040 400 394 0,122 400,0...401,0
800 2 x BDEA-6-031 310 304 0,145 315,0...315,9
1000 2 x BDEA-6-031 310 304 0,145 315,0...315,9
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System wentylacji musi utrzymywad statyczne ci$nienie w kanale wylotowym powietrza
ponizej ciSnienia pomieszczenia, w ktérym znajduje sie przemiennik czestotliwosci,
aby wentylatory szafy mogty wytworzy¢ wymagany przeptyw powietrza w szafie.
Upewnic sie, ze zapylone lub wilgotne powietrze nie moze w zadnym przypadku trafié
z powrotem do przemiennika czestotliwosci, nawet po wytgczeniu lub podczas naprawy
przemiennika czestotliwosci badz systemu wentylacji.

Obliczanie wymaganej réoznicy cisnienia statycznego

Wymagana réznice ci$nienia statycznego pomiedzy wylotem kanatu powietrza i
pomieszczeniem, w ktédrym zainstalowano przemiennik czestotliwosci, mozna obliczy¢
w nastepujacy sposdb:

Aps = (1,5...2) - py

gdzie

pd:O’S'p'sz

V= aq/ Ac

Pg Ciénienie dynamiczne

o] Gestos¢ powietrza (kg/ms3)

Vin Srednia predko$¢ powietrza w kanatach wylotowych (m/s)

q Znamionowy przeptyw powietrza w przemienniku czestotliwosci (m3/s)
Ac Pole przekroju kanatéw wylotowych (m2)

Przyktad

Szafa ma 3 otwory wylotowe o srednicy 315 mm. Znamionowy przeptyw powietrza w
szafie wynosi 4650 m3/h =1,3 m3/s.

A.=3-0,3152-11 /4 =0,234 m2
Vjn=1,3/0,234=55m/s
Pg=05-p-v,2=0,5-11-552=17 Pa

Wymagane ci$nienie w kanale wylotowym powietrzato 1,5...217 Pa = 26...34 Pa ponizej
ci$nienia w pomieszczeniu.

Uszy i belki do unoszenia

Certyfikat zgodnosci

Ten certyfikat jest dostepny w bibliotece firmy ABB pod adresem
www.abb.com/drives/documents (dokument o numerze 3AXD10001061361).


http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD10001061361&LanguageCode=EN&DocumentPartId=&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD10001061361&LanguageCode=en&DocumentPartId=&Action=LaunchDirect
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Deklaracje zgodnosci

EU Declaration of Conformity

Machinery Directive 2006/42/EC

We

Manufacturer: ABB Oy

Address: Hiomotie 13, 00380 Helsinki, Finland.
Phone: +358102211

declare under our sole responsibility that the following products:

Lifting bars, identified with material codes

64300971
64301047
64301063
64301080
64301101
64301136
64301152
64301187
64301209
64301250
64301268
64301276

64301284
64301306
64301314
64301322
64301331
64301349
64301357
64301365
64301373
64301381
64301390
64301403

64301411

64456695
64456725
64456822
64456881
64456890
64456920
64485296
64485300
64485318
64485326
64485334

Lifting lugs, identified with material codes

64302621

64327151

AL 1D WD
fRpw

64485342
64485351
64485369
64485377
64485458
68775558
68775540
3AUA5000013498
3AUA5000013504
3AUA0000055356
3AXD50000435524
3AXD50000435548

used for lifting the following frequency converters and frequency converter components

ACS800LC

ACS580, ACH580, ACQ580

ACS880
ACS880LC

types =x7LC, LC multidrives, -x07LC

types -07

types —x7, multidrives, -x07, -xx07

types —-x7LC, LC multidrives, -x07LC, -xx07

identified with serial numbers beginning with 1 or 8

1/2

3AXD10000665649 rev.A
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AL HB HD
AW

are in conformity with all the relevant lifting accessory requirements of EU Machinery Directive
2006/42/EC.

Person authorized to compile the technical file:
Name and address: Vesa Tiihonen, Hiomotie 13, 00380 Helsinki, Finland

Helsinki, 16 Dec 2019

Signed for and on behalf of:
Fs
SV e
o — o
e

ter, fndgren Vesa Tiihonen
Vice President, ABB Oy Manager, Product Engineering and Quality

2/2 3AXD10000665649 rev.A
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Declaration of Conformity

Supply of Machinery (Safety) Regulations 2008

We

Manufacturer: ABB Oy

Address: Hiomotie 13, 00380 Helsinki, Finland.
Phone: +358102211

declare under our sole responsibility that the following products:

Lifting bars, identified with material codes

64300971
64301047
64301063
64301080
64301101
64301136
64301152
64301187
64301209
64301250
64301268
64301276

64301284
64301306
64301314
64301322
64301331
64301349
64301357
64301365
64301373
64301381
64301390
64301403

64301411

64456695
64456725
64456822
64456881
64456890
64456920
64485296
64485300
64485318
64485326
64485334

Lifting lugs, identified with material codes

64302621

64327151

64485342
64485351
64485369
64485377
64485458
68775558
68775540
3AUA5000013498
3AUA5000013504
3AUA0000055356
3AXD50000435524
3AXD50000435548

used for lifting the following frequency converters and frequency converter components

ACS800LC

ACS580, ACH580, ACQ580

ACS880
ACS880LC

types -x7LC, LC multidrives, -x07LC

types -07

types —x7, multidrives, -x07, -xx07

types -x7LC, LC multidrives, -xO7LC, -xx07

identified with serial numbers beginning with 1 or 8

1/2

3AXD10001329600 rev.A
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AL 1R HR
M

are in conformity with all the relevant lifting accessory requirements of the Supply of Machinery
(Safety) Regulations 2008.

Authorized to compile the technical file: ABB Oy, Hiomotie 13, 00380 Helsinki, Finland

Helsinki, 28 May 2021

Signed for and on behalf of:

Petan Ww O To—
Peter Lindgren Vesa Tiihonen
Vice President, ABB Oy Manager, Reliability and Quality, ABB Oy

2/2 3AXD10001329600 rev.A
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Instrukcje dotyczace planowania
instalacji elektrycznej

Zawartos¢ tego rozdziatu

Ten rozdziat zawiera instrukcje dotyczgce planowania instalacji elektrycznej
przemiennika czestotliwosci.

Ograniczenie odpowiedzialnosci

Instalacja musi by¢ zawsze zaprojektowana i wykonana zgodnie ze stosownymi
lokalnymi przepisami. Firma ABB nie ponosi zadnej odpowiedzialnosci za jakiekolwiek
instalacje, ktére naruszaja lokalne prawo i/lub inne przepisy. Dodatkowo jesli nie sg
przestrzegane zalecenia firmy ABB, mogg wystapi¢ problemy z przemiennikiem
czestotliwosci, ktdre nie sg objete gwarancja.

Ameryka Pétnocna

Instalacje musza by¢ zgodne z normg NFPA 70 (NEC)Y i/lub Canadian Electrical Code
(CE) oraz ze stanowymi i lokalnymi kodeksami odpowiednimi do lokalizacji i
zastosowania.

1) National Fire Protection Association 70 (National Electric Code).
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Wybor transformatora zasilajgcego

Podstawowe wytyczne

1. Zdefiniowac moc pozorngtransformatora. Mozna zastosowad nastepujaca regute:
Sy (kVA) = 1,32 x suma mocy na wale silnika (kW)

2. Zdefiniowad napiecie znamionowe dla wtérnego uzwojenia transformatora zgodnie
ze znamionowym napieciem wejsciowym przemiennika czestotliwosci. Patrz
podrecznik uzytkownika jednostki zasilajacej.

3. Upewnic sie, ze transformator jest zgodny ze specyfikacjg sieci
elektroenergetycznej przemiennika czestotliwosci. Patrz odpowiedni podrecznik
przemiennika czestotliwosci lub jednostki zasilajacej, aby poznad nastepujace
wartosci:

- znamionowe napiecie wejsciowe, dozwolona zmiennos$¢ i asymetria napiecia

- znamionowa czestotliwos$¢ i dozwolona zmiennosé

- wytrzymatosc zwarciowa i wymagania dotyczace zabezpieczenia przed pragdem
zwarciowym

« Kolejne parametry zawieraja dalsze wskazania.

4. Nalezy rozwazy¢ dodatkowe uwagi ponizej.
Aby uzyska¢ wiecej informacji dotyczacych wyboru transformatora, nalezy
skontaktowad sie z producentem transformatora.
Dodatkowe uwagi

Przemiennik czestotliwosci z 12-impulsowg diodowa jednostka zasilania

12-impulsowa diodowa jednostka zasilania nie moze sterowac rozktadem obcigzenia
miedzy jej mostkami diodowymi. Rozkfad obcigzenia zalezy od takich czynnikéw jak
wybdr transformatora, aktualny stan transformatora (napiecia, harmoniczne), sie¢
zasilajgca i kable. Asymetria obcigzenia zmniejsza obcigzalnos¢ przemiennika
czestotliwosci. Aby tego unikngé i uzyskac optymalng wydajnos¢ systemu przemiennika
czestotliwosci, nalezy przestrzegac zawartych w tej sekcji instrukcji dotyczacych
wyboru transformatora i innych czynnikéw.

Uzycie transformatora tréjuzwojeniowego lub dwdch transformatoréw
dwuuzwojeniowych:

«  Grupy pofaczen: transformator tréjuzwojeniowy: Dy11dO (lub DdOy1). Dwa
transformatory dwuuzwojeniowe: Dy11i YyO.

«  Przesuniecie fazowe miedzy uzwojeniami wtdrnymi: 30° elektryczne
« Roéznica napie¢ miedzy uzwojeniami wtérnymi: < 0,5%

- Impedancja zwarcia uzwojen wtérnych: > 5%

- Impedancja zwarcia miedzy uzwojeniami wtérnymi: < 3%

- Uziemienie uzwojen wtérnych nie jest dozwolone.

- Zalecany jest ekran statyczny.
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Siec¢ $redniego napiecia
Transformator tréjuzwojeniowy

12-impulsowy przemiennik czestotliwosci

Uziemienie uzwojen wtdrnych transformatora nie jest dozwolone

Asymetria obcigzenia miedzy uzwojeniami wtdérnymi transformatora nie jest dozwolona

Duze 6-impulsowe przemienniki czestotliwosci (mozliwe Zrédta harmonicznych)

N oo A~ WV

Zaktdcenia napiecia w sieci $redniego napiecia nie sg dozwolone lub sg dozwolone tylko w mini-
malnym stopniu.

a. Sciezka szkodliwego wptywu (harmoniczne) do jednej odnogi 12-impulsowej jednostki zasilania
przez potaczenia tréjkat-tréjkat transformatora

b. Sciezka szkodliwego wptywu (harmoniczne) do jednej odnogi 12-impulsowej jednostki zasilania
przez potaczenia tréjkat-tréjnik transformatora.

Nalezy uzywac takich samych kabli zasilania miedzy uzwojeniami wtdérnymi
transformatora i przemiennikiem czestotliwosci (typ, rozmiar, dtugosc, liczba).

Koniecznie trzeba sprawdzié, czy w systemie Sredniego napiecia nie wystepuja zadne
zaktécenia napiecia, a jesli wystepuja, to tylko minimalne. Zaktécenia maja negatywny
wptyw na dziatanie transformatora i 12-impulsowego przemiennika czestotliwosci.
Szczegdlnie szkodliwe sg harmoniczne 5. i 7. rzedu. Moga one obnizy¢ napiecie
wyjsciowe DC jednej z 12-impulsowych odndg jednostki zasilania. Powoduje to
asymetrie obcigzenia i zmniejszenie obcigzalnosci przemiennika czestotliwosci.
Podobne potaczenie transformatora zrédtowego przemiennika czestotliwosci i
12-impulsowego przemiennika czestotliwosci zwykle skuteczniej przekazuje szkodliwy
wptyw. Zwieksza to asymetrie obcigzenia miedzy dwoma odnogami 12-impulsowego
przemiennika czestotliwosci. Patrz ilustracja powyzej. Takie obcigzenia, jak duze
6-impulsowe przemienniki czestotliwosci, moga by¢ przyczyng harmonicznych 5. 7.
rzedu.
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Jesli konieczne jest podtaczenie do transformatora obcigzenia innego niz 12-impulsowy
przemiennik czestotliwosci, nalezy sprawdzié, czy obcigzenie jest réwno roztozone na
uzwojenia wtoérne.

Jesli transformator tréjuzwojeniowy zasila wiele 12-impulsowych przemiennikéw
czestotliwosci, nalezy obnizy¢ moc przemiennika czestotliwosci ponizej wartosci
znamionowej zgodnie z ponizszg tabels.

Liczba 12-impulsowych przemiennikéw czestotli-| Moc znamionowa przemiennika czestotliwosci (%)

wosci
1 100
2 90
3 85
4 82
5 80
Wybor roztacznika

Przemiennik czestotliwosci jest standardowo wyposazony w gtdwne urzadzenie
roztaczajace. Typ urzadzenia roztgczajgcego moze byc¢ rézny w zaleznosci od rozmiaru
przemiennika i wybranych opcji. Moze to by¢ na przyktad gtdwny odtgcznik, wymienny
powietrzny wytgcznik instalacyjny itp.

Wybdr gtéwnego stycznika lub wytacznika

Zaleznie od typu i rozmiaru przemiennika czestotliwoscijest on domysinie wyposazony
w gtéwny stycznik lub gtéwny wytacznik. W przypadku niektérych typdw przemiennikéw
czestotliwosci mozna wybrad jeden lub oba te elementy.

Sprawdzanie zgodnosci silnika i przemiennika
czestotliwosci

Przemiennik czestotliwosci moze wspdtpracowac z asynchronicznymi silnikami
indukcyjnymi AC, synchronicznymi silnikami z magnesami trwatymi, indukcyjnymi
serwosilnikami AC oraz synchronicznymi silnikami reluktancyjnymi ABB (SynRM).

Z tabel wartos$ci znamionowych nalezy wybrac rozmiar silnika oraz typ przemiennika
czestotliwosci na podstawie napiecia miedzyprzewodowego AC i obcigzenia silnika.
Tabele wartos$ci znamionowych mozna znalez¢ w odpowiednim podreczniku
uzytkownika. Mozna takze uzy¢ programu DriveSize.

Nalezy sprawdzi¢, czy mozna uzywac tego silnika z przemiennikiem czestotliwosci AC.
Patrz sekcja Tabele wymogow (str. 95). Podstawowe informacje o ochronie izolacji i

tozysk silnika w systemach z przemiennikiem czestotliwosci zawiera sekcja Ochrona
izolacji i fozysk silnika (str. 95).
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Uwaga:

«  Przed uzyciem silnika, ktérego napiecie znamionowe rézni sie od napiecia
sieciowego AC podfgczonego do wejscia przemiennika czestotliwosci, nalezy
skonsultowac sie z producentem silnika.

-  Wartosci szczytowe napiecia na zaciskach silnika sg powigzane w stosunku do
napiecia zasilania przemiennika czestotliwosci, nie napiecia wyjsciowego
przemiennika czestotliwosci.

Ochrona izolacji i tozysk silnika

Przemiennik czestotliwos$ci wykorzystuje nowoczesng technologie inwerteréw IGBT.
Bez wzgledu na czestotliwos¢ na wyjsciu przemiennika czestotliwosci wystepuja
impulsy réwne w przyblizeniu napieciu na szynie DC przemiennika czestotliwosci z
bardzo krétkim czasem narastania. Napiecie impulsowe na zaciskach silnika moze
wzrosng¢ okoto dwukrotnie w zaleznosci od wtasciwosci ttumienia i odbicia kabla
silnika i zaciskéw. Moze to spowodowad dodatkowe obcigzenie dla silnika i izolacji
jego kabla.

Nowoczesne przemienniki czestotliwosci o zmiennej predkosci z szybko narastajgcymi
impulsami i wysokimi czestotliwo$ciami przetgczania moga generowad impulsy
pradowe, ktére przeptywaja przez tozyska silnika. Moze to spowodowac stopniowg
erozje pierscieni nosnych tozyska i elementdéw toczacych sie.

Filtry du/dt chronig izolacje silnika i ograniczaja prady tozyskowe. Filtry sktadowej
zerowej ograniczajg prady tozyskowe. Izolowane tozyska typu N-end (po stronie
przeciwnapedowej) chronig przed pradami tozyskowymi.

Tabele wymogow

Ponizsze tabele przedstawiaja sposdb wyboru systemu izolacji silnika oraz okreslaja,
kiedy wymagane sa filtry du/dti sktadowej zerowej oraz izolowane tozyska silnika
typu N-end. Ignorowanie wymogow lub nieprawidtowa instalacja moze skrécic
zywotnos¢ silnika lub uszkodzié tozyska silnika i uniewazni¢ gwarancje.
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Wymagania dotyczace silnikow ABB, P, < 100 kW (134 KM)
Patrz takze Skroty (str. 99).

Typ silnika Znamionowe napie- Wymoég dla

clezasilaniaAC [, |-cjasilni-| Filtry du/dti filtry skiadowej zerowej firmy

ka ABB, izolowane tozyska silnika typu N-end

P, <100 kW oraz rozmiar obudowy < IEC 315

P, < 134 KM i rozmiar obudowy < NEMA 500

Uzwojenie beztadne U,=<500V Norma -
M2_ M3_iM4_ 500V < U,<600V Norma +du/dt
Wzmocniona -
600V < U, <690V | Wzmocniona +du/dt
(dtugosé kabla <
150 m)

600V < U, <690V | Wzmocniona -
(dtugosé kabla >

150 m)
Uzwojenieregularne| 380V < U, <690V Norma nd.
HX_iAM_
Starel uzwojenie | 380V < U,<690V | Sprawdzi¢ u |+ N +du/dtprzy napigciach ponad 500V + CMF
regularne HX_imo- producenta
dularne silnika.
Uzwojen-ie beztadne (ORVAS Un <500V Przewdd + N + CMF
. 2 1

HX_iAM_2 500V < U, <690y | Smaliowany +N +du/dt + CMF

owiniety ta-

$ma z widkna

szklanego

HDP Skonsultowac sie z producentem silnika.

D wyprodukowane przed 01.01.1998

2 Dla silnikéw wyprodukowanych przed 01.01.1998 nalezy sprawdzi¢ dodatkowe instrukcje dostepne u producenta
silnika.
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Wymagania dotyczace silnikéw ABB, P, > 100 kW (134 KM)
Patrz takze Skroty (str. 99).

Typ silnika

Znamionowe hapie-

cie zasilania AC

Wymoég dla

Systemizola-

Filtry du/dti filtry sktadowej zerowej firmy

cji silnika ABB, izolowane tozyska silnika typu N-end
100 kW < P, < 350 kW P, 2350 kW
lub lub
IEC 315 < rozmiar obu-| rozmiar obudowy =
dowy < IEC 400 IEC 400
134 KM < P, < 469 KM P, = 469 KM
lub lub
NEMA 500 < rozmiar | rozmiar obudowy >
obudowy < NEMA 580 NEMA 580
Uzwojenie beztadne U,=<500V Norma +N + N + CMF
M2_,M3_iM4_
500V < U,<600V Norma + N + du/dt + N + du/dt + CMF
Wzmocniona +N + N + CMF
600V < U, <690V | Wzmocniona + N + du/dt + N + du/dt + CMF
(dtugosé kabla <
150 m)
600V < U, <690V | Wzmocniona +N + N+ CMF
(dtugosé kabla >
150 m)
Uzwojenieregularne| 380V < U, <690V Norma + N + CMF P, <500 kW: +N + CMF
HX_1AM_ P, > 500 kW: +N +
du/dt + CMF
StareD uzwojenie | 380V < U,<690V | Sprawdzi¢ u |+N +du/dtprzy napigciach ponad 500V + CMF
regularne HX_i mo- producenta
dularne silnika.
Uzwojenie beztadne [ORAVAS Un <500V Przewdd + N + CMF
. 2 3
HX_iAM_ 2 500V < U, <6o0y  Smaliowany + N + du/dt + CMF
owiniety ta-
$ma z wtdkna
szklanego
HDP Skonsultowac sie z producentem silnika.

D wyprodukowane przed 01.01.1998
2) Dla silnikéw wyprodukowanych przed 01.01.1998 nalezy sprawdzi¢ dodatkowe instrukcje dostepne u producenta

silnika.
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Wymagania dotyczace silnikow innych niz ABB, P,, < 100 kW (134 KM)
Patrz takze Skroty (str. 99).

Typ silnika Znamionowe napie- Wymoég dla
cie zasilania AC Systemizola-| Filtry du/dti filtry sktadowej zerowej firmy
cji silnika 1) | ABB, izolowane tozyska silnika typu N-end
P, <100 kW oraz rozmiar obudowy < IEC 315
P, <134 KM oraz rozmiar obudowy < NEMA 500
Uzwoijenie beztadne U,<420V U, =1300V, -
iregularne czas narasta-
nia 0,2 us
420V < U, <500V | U, =1300V +du/dt
U, =1600V, -
czas narasta-
nia 0,2 us
500V < U,<600V | U, =1600V +du/dt
U, =1800V, -
czas narasta-
nia 0,2 ps
600V < U,<690V | U =1800V +du/dt
U, =2000V, -
czas narasta-
nia 0,3 us

D Sa to typowe wartosci. Topologia i uziemienie sieci, typ przemiennika czestotliwosci, typ kabla, dtugos¢ kabla oraz
typ silnika majg wptyw na napiecie miedzyfazowe oraz napiecie miedzy fazg a uziemieniem silnika. Informacje
dotyczace wymiarowania i wyboru silnika mozna znalez¢é w normach IEC 60034-18-41, IEC 60034-18-42 oraz
IEC/TC 60034-25. Wiecej informacji na ten temat mozna uzyskac od firmy ABB.
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Wymagania dotyczace silnikow innych niz ABB, P, > 100 kW (134 hp)

Patrz takze Skroty (str. 99).

Typ silnika Znamionowe hapie- Wymoég dla
cie zasilania AC Systemizola-| Filtry du/dti filtry sktadowej zerowej firmy
cji silnika 1) | ABB, izolowane tozyska silnika typu N-end
100 kW < P, < 350 kW P, =350 kW
lub lub
IEC 315 < rozmiar obu-| rozmiar obudowy =
dowy < IEC 400 IEC 400
134 hp < P, < 469 KM P, = 469 KM
lub lub
NEMA 500 < rozmiar | rozmiar obudowy >
obudowy < NEMA 580 NEMA 580
Uzwojenie beztadne U,<420V U, =1300V, + N lub CMF + N+ CMF
iregularne czas narasta-
nia 0,2 us
420V < U,<500V | U, =1300V | +du/dt+ (Nlub CMF)  +N +du/dt+ CMF
U, =1600V, + N lub CMF + N+ CMF
czas narasta-
nia 0,2 us
500V < U,<600V | U, =1600V | + du/dt+ (Nlub CMF) | +N +du/dt+ CMF
U, =1800V, + N lub CMF + N+ CMF
czas narasta-
nia 0,2 us
600V < U,<690V | U, =1800V +du/dt+N +N + du/dt + CMF
U, =2000V, + N+ CMF + N+ CMF
czas narasta-
nia 0,3 ps

) Sa to typowe wartosci. Topologia i uziemienie sieci, typ przemiennika czestotliwosci, typ kabla, dtugos$¢ kabla oraz
typ silnika maja wptyw na napiecie miedzyfazowe oraz napiecie miedzy fazg a uziemieniem silnika. Informacje
dotyczace wymiarowania i wyboru silnika mozna znalez¢é w normach IEC 60034-18-41, IEC 60034-18-42 oraz
IEC/TC 60034-25. Wiecej informacji na ten temat mozna uzyskac od firmy ABB.

Skroty

Skrét Definicja

U, Znamionowe napiecie zasilania AC

0., Szczytowe napiecie miedzyprzewodowe na zaciskach silnika, ktére musi wytrzymad
izolacja silnika

P, Znamionowa moc silnika

du/dt Filtr du/dt na wyjsciu przemiennika czestotliwosci

CMF Filtr sktadowej zerowej przemiennika czestotliwosci

N tozysko typu N-end: izolowane tozysko silnika po stronie przeciwnapedowej

Brak Silniki tego zakresu mocy nie sa dostepne jako standardowe jednostki. Skonsultowa¢d
sie z producentem silnika.

Dostepnos¢ filtra du/dt i filtra sktadowej zerowej wedtug typu przemiennika

czestotliwosci

Typ produktu Dostepnosc filtra du/dt Dostepnos¢ filtra sktadowej zero-
wej (CMF)

/ACS880-07 | Norma Norma
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Dodatkowe wymagania dla silnikéw z ochrona przeciwwybuchowa (EX)

Jesli uzywany jest silnik z ochrong przeciwwybuchowg (EX), nalezy przestrzegac regut
zawartych w powyzszej tabeli wymagan. Dodatkowo nalezy skonsultowac sie z
producentem silnika w kwestii dalszych wymogdw.

Dodatkowe wymagania dla silnikow firmy ABB innych typéw niz M3_, HX_, AM_iAX_

Nalezy uzy¢ kryteridw wyboru podanych dla silnikéw firm innych niz ABB.

Dodatkowe wymagania dotyczace aplikacji zhamowaniem

Gdy silnik wyhamowuje urzadzenie, ro$nie napiecie posredniego obwodu DC
przemiennika czestotliwosci, co daje taki sam efekt, jak zwiekszenie napiecia zasilania
silnika o nawet 20 procent. Nalezy uwzgledni¢ wzrost napiecia podczas okreslania
wymogow dotyczacych izolacji silnika, jesli silnik bedzie hamowat przez wieksza czes¢
czasu pracy.

Przyktad: Dla napiecia sieciowego 400 V AC nalezy wybrac izolacje silnika odpowiadajaca
zasilaniu przemiennika czestotliwosci napieciem 480 V.

Dodatkowe wymagania dla silnikéw o wysokiej mocy wyjsciowej i silnikow IP23
produkowanych przez firme ABB

Znamionowa moc wyjsciowa silnikdw wysokiej mocy jest wyzsza, niz okreslono dla
danego rozmiaru obudowy w normie EN 50347 (2001).

Tabela przedstawia wymagania zwigzane z ochrong izolacji i tozysk silnika w systemach
z silnikami firmy ABB z uzwojeniem beztadnym (na przyktad M3AA, M3AP i M3BP).

Znamionowe napie- Wymég dla
cie zasilania AC

Izolacja silnika | Filtry du/dt i filtry sktadowej zerowej firmy ABB, izolowane
tozyska silnika typu N-end

P, <100 kW 100kW = P, < P, 2200 kW
200 kW
P, <140 KM 140KM s P, < P, 2268 KM
268 KM
U,<500V Norma - +N + N+ CMF
500V < U,<600V Norma +du/dt +du/dt+N +du/dt+ N + CMF
Wzmocniona - +N + N + CMF
600V < U,<690V Wzmocniona +du/dt +du/dt+ N +du/dt+ N + CMF

Dodatkowe wymagania dla silnikow o wysokiej mocy wyjsciowej i silnikéw IP23 firm
innych niz ABB

Znamionowa moc wyjsciowa silnikdw wysokiej mocy jest wyzsza niz okreslono dla
danego rozmiaru obudowy w normie EN 50347 (2001).

Jesli planowane jest uzywanie silnika wysokiej mocy wyjsciowej lub silnika IP23 firm
innych niz ABB, zalecane jest spetnienie nastepujgcych wymogdw zwigzanych z ochrong
izolacji i tozysk silnikéw w systemach przemiennika czestotliwosci:

« Jesli moc silnika jest mniejsza niz 350 kW: Nalezy wyposazy¢ przemiennik
czestotliwoscii/lub silnik w filtri/lub tozyska zgodnie z opisem w ponizszej tabeli.

- Jeslimoc silnika jest wieksza niz 350 kW: Skonsultowa¢ sie z producentem silnika.
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Wymég dla

System izolacji silnika 1) | Filtry du/dti filtry sktadowej zerowej firmy ABB,
izolowane tozyska silnika typu N-end
P, <100 kW lub rozmiar [100 kW < P, <350 kW lub

obudowy <IEC315 | |gc 315 < rozmiar obudo-
wy < IEC 400

P, <134 KM lub rozmiar 134 KM < P,, < 469 KM lub
obudowy < NEMA 500 | NEMA 500 < rozmiar
obudowy < NEMA 580

U, <420V

420V < U, <500V

500V < U, < 600V

600V < U, < 690 V

U, =1300V, czas narasta- + N lub CMF + N lub CMF
nia 0,2 us
U, =1300V +du/dt + (N lub CMF) +N +du/dt + CMF
U, =1600V, czas nara- + N lub CMF + N lub CMF
stania 0,2 us
0., =1600V +du/dt + (N lub CMF) +N + du/dt + CMF
U,_L =1800V, czas nara- + N lub CMF + N + CMF
stania 0,2 ps
O, =1800V + N+ du/dt +N +du/dt + CMF
U,_L =2000V, czas nara- + N + CMF + N + CMF
stania 0,3 us

D Sa to typowe wartoéci. Topologia i uziemienie sieci, typ przemiennika czestotliwosci, typ kabla, dtugosc¢ kabla oraz
typ silnika majg wptyw na napiecie miedzyfazowe oraz napiecie miedzy fazg a uziemieniem silnika. Informacje
dotyczace wymiarowania i wyboru silnika mozna znalez¢ w normach IEC 60034-18-41, IEC 60034-18-42 oraz
IEC/TC 60034-25. Wiecej informacji na ten temat mozna uzyskac od firmy ABB.

Dodatkowe dane do obliczania czasu narastania oraz napiecia szczytowego
miedzyprzewodowego

Ponizsze wykresy przedstawiajg wzgledne napiecie szczytowe miedzyprzewodowe
oraz wspotczynnik zmian napiecia jako funkcje dtugosci kabla silnika. W celu
oszacowania napiecia szczytowego i czasu narastania napiecia z uwzglednieniem
rzeczywistej dtugosci kabla nalezy wykonad nastepujaca procedure:

- Napiecie szczytowe miedzyprzewodowe: Nalezy odczytaé wartoé¢ wzgledna U, /U,
z wykresu ponizej i pomnozyc ja przez znamionowe napiecie zasilania (U,).

- Czasnarastania napigcia (t): Odczytac wartos¢ du/dtz wykresu ponizej. Zastapic
wartosci U (w kV) oraz du/dtw réwnaniu t, = 0,8 - U /(du/dt).
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A Przemiennik czestotliwosci z filtrem du/dt
B Przemiennik czestotliwosci bez filtra du/dt
/ Dtugos¢ kabla silnika

U0, /Uy |Wzgledne napiecie szczytowe miedzyprzewodowe
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Dodatkowa uwaga dotyczaca filtrow sinusoidalnych

Filtr sinusoidalny rdwniez chroni izolacje silnika. Szczytowe napiecie miedzyfazowe z
filtrem sinusoidalnym to okoto 1,5 - U,.
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Dobor kabli

Procedura wyboru kabla zasilania i sprawdzanie mozliwosci
zastosowania

Wybrac poszczegdlne kable zasilania w ponizszy sposdb. Nalezy przestrzegad lokalnych
przepisow.

1. Wybrac typ kabla. Nalezy przestrzegac ogdlnych wytycznych i zalecen dotyczacych
okablowania zasilania przemiennika czestotliwosci.

2. Wybrad rozmiar kabla. Lista typowych rozmiaréw kabli zasilania znajduje sie w
danych technicznych.

3. Sprawdzié, czy znamionowy prad zwarciowy kabla jest wystarczajacy. Uwzglednié
czas odtaczenia urzadzenia ochronnego. Jesli warto$¢ znamionowa jest
niewystarczajaca, wybrac wiekszy kabel, zwiekszy¢ liczbe kabli réwnolegtych lub
zmienic typ kabla na kabel odporny na wyzszg temperature.

Wybra¢ konicéwki kabla.

5. Sprawdzié, czy kabel mozna wprowadzi¢ do szafy przez ptyte przepustowa kabli.
Wiecej informacji mozna znalez¢ na rysunkach wymiarowych dostarczonego
przemiennika czestotliwosci lub w danych technicznych znajdujacych sie w
podreczniku uzytkownika przemiennika czestotliwosci. W sprawie specjalnych
rozwigzan przepustéw kabli nalezy kontaktowad sie z firmg ABB.

6. Sprawdzié, czy jest wystarczajgca ilos¢ miejsca, aby zamontowac kable i koncdwki
kabli do zaciskdw. Dane dotyczace zaciskéw i przepustdw kabli znajdujg sie w
danych technicznych.

Instrukcje ogdlne
Nalezy wybrad kable zasilania i silnika zgodnie z lokalnymi przepisami.

- Prad: Wybrad kabel umozliwiajacy przeptyw pradu przy maksymalnym obcigzeniu
i odpowiedni dla przewidywanego pradu zwarcia sieci zasilajacej. Metoda montazu
i temperatura otoczenia wptywaja na dopuszczalny prad kabla. Nalezy pamietac
o stosowaniu sie do lokalnych przepiséw.

- Temperatura: W przypadku instalacji IEC nalezy wybra¢ kable z maksymalng
dopuszczalng temperaturg podczas pracy ciggtej wynoszaca co najmniej 70 °C.
W przypadku instalacji w Ameryce Pétnocnej nalezy wybrac kable wytrzymate na
temperature co najmniej 75 °C (167 °F).
Wazne: W przypadku niektérych typdw produktéw lub opcji konfiguracyjnych moze
by¢ wymagane uzycie kabli o wyzszej dopuszczalnej temperaturze pracy.
Szczegdétowe informacje znajduja sie w danych technicznych.

- Napiecie: Kabel o dopuszczalnym napieciu 600 V AC moze by¢ stosowany w
instalacjach o napieciu do 500 V AC. Kabel o dopuszczalnym napieciu 750 V AC
moze by¢ stosowany w instalacjach o napieciu do 600 V AC. Kabel o dopuszczalnym
napieciu 1000 V AC moze by¢ stosowany w instalacjach o napieciu do 690 V AC.

Aby spetni¢ wymagania EMC znaku CE, nalezy uzy¢ jednego z preferowanych typéw
kabli. Patrz Preferowane typy kabli zasilania (str. 104).

Uzycie symetrycznego kabla ekranowanego ogranicza emisje elektromagnetyczng
catego uktadu napedowego, jak rdwniez obcigzenie izolacji silnika oraz prady i zuzycie
tozysk.
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Metalowy kanat kablowy ogranicza emisje elektromagnetyczng catego systemu
przemiennika czestotliwosci.

Typowe rozmiary kabli zasilania

Odpowiednie informacje mozna znalez¢ w danych technicznych.

Typy kabli zasilania

Preferowane typy kabli zasilania

W tej sekcji zaprezentowano preferowane typy kabli. Nalezy takze pamietac o tym,
aby wybrany typ kabla byt zgodny z przepisami lokalnymi/krajowymi.

Typ kabla

Do uzycia jako wejsciowe okablo-
wanie zasilania

Do uzycia jako okablowanie silni-
ka i jako okablowanie rezystora
hamowania

Symetryczny kabel ekranowany
(lub zbrojony) z trzema przewoda-
mi fazowymi i koncentrycznym
ochronnym przewodem uziomo-
wym (PE) jako ekranem (lub pan-
cerzem)

Tak

Tak

Symetryczny kabel ekranowany
(lub zbrojony) z trzema przewoda-
mi fazowymi i symetrycznym
ochronnym przewodem uziomo-
wym (PE) oraz ekranem (lub pan-
cerzem)

Symetryczny kabel ekranowany
(lub zbrojony) z trzema przewoda-
mi fazowymi oraz ekranem (lub
pancerzem) i osobnym przewo-
dem/kablem uziomowym (PE) )

Tak

Tak

Tak

Tak

D jedli przewodnos¢ ekranu (lub pancerza) nie jest wystarczajgca do zastosowania jako przewodu uziomowego (PE),

wymagany jest osobny przewod PE.
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Alternatywne typy kabli zasilania

Typ kabla

Do uzycia jako wejsciowe okablo-
wanie zasilania

Do uzycia jako okablowanie silni-
ka i jako okablowanie rezystora
hamowania

¢ 000

System z kablem jednozytowym:
trzy przewody fazowe i uziomowy
(PE) w korycie kablowym

B @ Q@
CONOONOE®
Preferowany uktad kabli w celu
zminimalizowania ryzyka wystgpie-

nia asymetrii pradu lub napiecia
miedzy fazami

OSTRZEZENIE!

W przypadku uzywania nie-
ekranowanych jednozyto-
wych kabli w sieci IT nalezy
zadbac o to, aby nieprzewo-
dzaca ostona zewnetrzna
kabli pewnie stykata sie z
odpowiednio uziemiong po-
wierzchnig przewodzaca, na
przyktad zamontowac kable
w odpowiednio uziemionym
korycie kablowym. W prze-
ciwnym razie na nieprzewo-
dzacej ostonie zewnetrznej
kabli moze pojawi¢ sie napie-
cie i moze nawet wystgpic
zagrozenie porazenia pra-
dem.

Tak Tak, z przewodem fazowym o
OO przekroju mniejszym niz 10 mma2
(8 AWG) Cu lub do silnikéw do
O o 30 KW (40 KM)
Zbrojony kabel czterozytowy (trzy
zyty fazowe i ochronna)
Tak Tak, do silnikdw o mocy do 100 kW
(135 KM). Wymagane jest wyréwna-
nie potencjatéw pomiedzy ramami
silnika i napedzanym sprzetem.
Ekranowany (ekran lub pancerz z
Al/ Cu) D kabel czterozytowy (trzy
przewody fazowe i przewdd
ochronny)
PE Tak Nr

D pancerzmoze petnié funkqe ekranu EMC, jesli zapewnia takie same parametry jak koncentryczny ekran EMC w kablu
ekranowanym. Aby zapewnic efektywnosc w wysokich czestotliwo$ciach, przewodnos¢ ekranu musi mie€ co najmniej
1/10 przewodnosci przewodu fazowego. Efektywnos$¢ ekranu mozna oceni¢ na podstawie indukcyjnosci ekranu,
ktéra musi by¢ niska i zalezed tylko w niewielkim stopniu od czestotliwosci. Te wymagania spetniaja z powodzeniem
pancerze/ekrany wykonane z miedzi lub aluminium. Przekréj poprzeczny stalowego ekranu musi by¢ odpowiednio
duzy, a helisa musi mieé niskie nachylenie. Galwanizowany ekran stalowy ma lepszg przewodno$¢ w wysokich
czestotliwosciach niz niegalwanizowany ekran stalowy.
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Niedopuszczalne typy kabli zasilania

Typ kabla Do uzycia jako wejSciowe okablo- | Do uzycia jako okablowanie silni-
wanie zasilania ka i jako okablowanie rezystora
hamowania

Nr Nr

%

Symetryczny kabel ekranowany z
indywidualnymi ekranami dla
kazdego przewodu fazowego

Ekran kabla zasilania

Jesli ekran kabla jest jedynym przewodem uziomowym (PE), nalezy upewnic sie, ze ma
wymagang przewodnos¢ dla przewodu uziomowego.

Aby skutecznie sttumi¢ emitowane i przewodzone zaktécenia o czestotliwosciach
radiowych, przewodnictwo ekranu musi by¢ co najmniej na poziomie 1/10
przewodnictwa przewodu fazowego. Wymogi te spetniajg w zupetnosci ekrany
miedziane lub aluminiowe. Ponizej przedstawiono minimalne wymagania dotyczace
ekranu kabla silnika przemiennika czestotliwosci. Sktada sie on z koncentrycznej
warstwy drutéw miedzianych owinietych spiralnie tasmga miedziang lub przewodem
miedzianym. Im lepszy i ciasniejszy ekran, tym nizszy poziom emisji oraz nizsze prady
tozyskowe.

Ostona izolacyjna

Spiralny zwdj tasmy miedzianej lub przewodu miedzianego

Ostona przewodu miedzianego

Izolacja wewnetrzna

Rdzen kabla

g |l W N

Wymagania dotyczace uziemienia

W tej sekcji przedstawiono ogdlne wymogi dotyczace uziemienie przemiennika
czestotliwosci. Podczas planowania uziemienia przemiennika czestotliwosci nalezy
przestrzegad wszystkich obowigzujacych przepiséw krajowych i lokalnych.

Przewodnos$¢ ochronnych przewoddéw uziomowych musi by¢ wystarczajgca.

O ile lokalne przepisy dotyczace instalacji elektrycznych nie stanowig inaczej, pole
przekroju poprzecznego przewodnika ochronnego musi by¢ zgodne z warunkami,
ktére wymagaja automatycznego roztgczenia zasilania, opisanymiw pkt. 411.3.2 normy
IEC 60364-4-41:2005, i musza wytrzymad przewidywany prad zwarcia w czasie
roztgczania urzadzenia ochronnego. Pole przekroju poprzecznego ochronnego przewodu



Instrukcje dotyczace planowania instalacji elektrycznej 107

uziomowego nalezy wybrac z tabeli ponizej lub obliczy¢ zgodnie z pkt. 543.1 normy
IEC 60364-5-54.

W tabeli przedstawiono minimalne pole przekroju poprzecznego ochronnego przewodu
uziomowego zwigzane zrozmiarem przewodu fazy zgodnie znormg IEC / UL 61800-5-1,
gdy przewdd fazy (s) i ochronny przewdd uziomowy wykonane sg z tego samego
metalu. Jesli sg zrobione zréznych metali, przekrdj poprzeczny ochronnego przewodu
uziomowego nalezy okresli¢ w sposdb, w ktérym uzyskana przewodnos¢ jest
rownowazna wynikajacej z zastosowania tej tabeli.

Pole przekroju poprzecznego przewodoéw fazowych | Minimalne pole przekroju poprzecznego odpowia-

S (mm2) dajacego ochronnego przewodu uziomowego
Sp (mm2)
S<16 s
16 <S=<35 16
35<S s/2

D Informacje o minimalnym rozmiarze przewodu w instalacjach IEC mozna znalez¢ w sekcji Dodatkowe wymagania
dotyczace uziemienia — IEC.

Jesli ochronny przewdd uziomowy nie jest czescig wejsciowego kabla zasilania ani
obudowy wejsciowego kabla zasilania, dozwolony przekrdj poprzeczny wynosi co
najmniej:
« 2,5 mm?, jesli przewodnik jest zabezpieczony mechanicznie,

lub

« 4 mmz2, jesli przewodnik nie jest chroniony mechanicznie. Jesli urzadzenie jest
potaczone przewodem, ochronny przewdd uziomowy musi by¢ ostatnim
przewodem przerywanym w przypadku awarii mechanizmu elementu
odcigzajacego.

Dodatkowe wymagania dotyczace uziemienia — IEC
Ta sekcja zawiera wymagania dotyczgce uziemienia zgodnie znormg IEC/EN 61800-5-1.

Poniewaz normalny prad uptywu przemiennika czestotliwoscijest wyzszy niz 3,5 mA AC
lub 10 mA DC:

- minimalny rozmiar ochronnego przewodu uziomowego musi by¢ zgodny z lokalnymi
przepisami bezpieczenstwa dotyczacymi urzadzen z wysokopradowymi ochronnymi
przewodami uziomowymi oraz

- nalezy uzy¢ jednej z nastepujacych metod taczenia:

1. potaczenie state oraz:

« ochronny przewdd uziomowy o minimalnej powierzchni przekroju
wynoszacej 10 mmz2 Cu lub 16 mm?2 Al (jako alternatywa w sytuacji, gdy
kable aluminiowe sg dozwolone);
lub

- drugi ochronny przewdéd uziomowy o tej samej powierzchni przekroju co
oryginalny przewdd uziomowy;
lub

- urzadzenie, ktére automatycznie odtacza zasilanie w przypadku
uszkodzenia ochronnego przewodu uziomowego.

2. potaczenie ze ztaczem przemystowym zgodnie z nornag IEC 60309 i minimalnej
powierzchni przekroju ochronnego przewodu uziomowego wynoszacej 2,5 mm2
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jako czesci wielozytowego kabla zasilajacego. Nalezy zapewni¢ wystarczajacy
element odciazajacy.

Jesli ochronny przewdd uziomowy jest prowadzony przez wtyczke i gniazdo lub mozna
go roztaczy¢ w podobny sposdb, jego roztaczenie musi by¢ niemozliwe, chyba ze
rdwnoczesnie zostanie odtagczone zasilanie.

Uwaga: Ekrandéw kabli mozna uzy¢ jako przewoddw uziemiajacych tylko wtedy, gdy
ich przewodnosc¢ jest wystarczajgca.

Dodatkowe wymagania dotyczace uziemienia —UL (NEC)
Ta sekcja zawiera wymagania dotyczgce uziemienia zgodnie z normg UL 61800-5-1.

Rozmiar ochronnego przewodu uziomowego musi by¢ zgodny ze specyfikacjg w
artykule 250.122 i tabeli 250.122 amerykanskiego Krajowego Kodeksu Elektrycznego
(National Electric Code), ANSI/NFPA 70.

W przypadku urzadzen potaczonych przewodem roztgczenie ochronnego przewodu
uziomowego musi by¢ niemozliwe przed odtgczeniem zasilania.

Dobor kabli sterowania

Ekranowanie
Nalezy uzywac tylko ekranowanych kabli sterowania.

W przypadku sygnatéw analogowych nalezy uzy¢ podwdjnie ekranowanych skretek
dwuzytowych. ABB zaleca ten typ kabla takze dla sygnatéw enkodera impulsowego.
Nalezy uzy¢ indywidualnie ekranowanej pary przewodéw dla kazdego sygnatu. Nie
nalezy uzywac wspdlnego przewodu powrotnego dla réznych sygnatéw analogowych.

Kabel podwdjnie ekranowany (a) jest najlepsza alternatywa w przypadku
niskonapieciowych sygnatéw cyfrowych, ale dopuszczalna jest réwniez pojedynczo
ekranowana skretka dwuzytowa (b).

(@ ®)

Sygnaty w osobnych kablach

Sygnaty analogowe i cyfrowe musza by¢ przesytane osobnymi ekranowanymi kablami.
Tym samym kablem nigdy nie nalezy przesytac sygnatéw 24 V DCi 115/230 V AC.

Sygnaty, ktére mozna przesyta¢ tym samym kablem

Sygnaty sterowane przekaznikiem, pod warunkiem, ze napiecie nie przekracza 48V,
mozna przesytac tymi samymi kablami co cyfrowe sygnaty wejsciowe. Sygnaty
sterowane przekaznikiem powinny by¢ przesytane skretkg dwuzytowa.

Kabel przekaznika

Firma ABB przetestowata i zatwierdzita kabel z metalowym oplotem ekranujgcym (np.
OLFLEX niemieckiej firmy LAPPKABEL).
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Kabel miedzy panelem sterowania i przemiennikiem czestotliwosci
Nalezy uzywac kabla EIA-485, Cat 5e (lub lepszego) z meskimi ztgczami RJ-45.
Maksymalna dtugos$¢ kabla wynosi 100 m (328 stép).

Kabel narzedzia komputerowego

Narzedzie komputerowe Drive Composer nalezy potaczy¢ z przemiennikiem
czestotliwosci za pomoca portu USB na panelu sterowania. Nalezy uzywac¢ kabla USB
zkoncéwkami typu A (komputer) i typu Mini-B (panel sterowania). Maksymalna dtugos¢
kabla wynosi 3 m (9,8 stép).

Prowadzenie kabli

Instrukcje ogdlne - IEC

- Kabel silnika nalezy prowadzi¢ z dala od innych kabli. Kable silnika réznych
przemiennikéw czestotliwosci mozna poprowadzi¢ w instalacji réwnolegle obok
siebie.

- Kabel silnika, kabel zasilania wejsciowego i kable sterowania utozy¢ w osobnych
korytkach.

«  Unikac uktadania kabla silnika réwnolegle do innych kabli na dtuzszym odcinku.

- Jesli kable sterowania muszg przecinac sie z kablami zasilania, nalezy je utozy¢
tak, aby znajdowaty sie wzgledem siebie pod katem jak najbardziej zblizonym do
kata prostego.

« Nie nalezy przeprowadzac przez przemiennik zadnych dodatkowych kabli.

« Upewnicsig, ze korytka kablowe majg dobry kontakt elektryczny miedzy sobg oraz
z elektrodami uziemiajgcymi. Aby poprawic¢ lokalne wyréwnywanie potencjatu,
mozna zastosowacd system aluminiowych koryt kablowych.
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Na ponizszym rysunku przedstawiono wskazéwki dotyczace prowadzenia kabli z
przyktadowym przemiennikiem czestotliwosci.

i\ Q /1\
N
min. 300 mm (12 in)
[ ] @
&
n
&
JAN min. 300 mm (12 in) min. 500 mm (20 in)
SN ®

90°
£ 1

B

C

I min. 200 mm (8 in)

—C ‘ min. 500 mm (20 in)
2
Kabel silnika

Kabel zasilania

Kabel sterowania

Al Wl NV

Kabel rezystora/czopera hamowania (jesli jest)

Ciagtosc ekranu/kanatu kabla silnika i metalowej obudowy urzadzen
w obwodzie kabla silnika
Aby zminimalizowa¢ poziom emisji, gdy przetaczniki bezpieczenstwa, styczniki, skrzynki

rozdzielcze lub podobne wyposazenie sg zainstalowane na kablu silnika pomiedzy
przemiennikiem czestotliwosci i silnikiem:

- Nalezy zainstalowac wyposazenie w metalowej obudowie.

- Uzyc¢ symetrycznego kabla ekranowanego lub zainstalowa¢ okablowanie w
metalowym kanale kablowym.

« Upewnic sie, ze istnieje dobre i ciggte potaczenie galwaniczne w ekranie/kanale
miedzy przemiennikiem czestotliwosci i silnikiem.

«  Podtaczy¢ ekran/kanat do ochronnego zacisku uziemienia przemiennika
czestotliwosci i silnika.
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Osobne kanaty kabli sterowania

Kable sterowania 24 V DC i 230 V AC (120 V AC) nalezy poprowadzi¢ w osobnych
kanatach, chyba ze kabel 24 V DC maizolacje dla230 V AC (120 V AC) lub jest izolowany
za pomocg ostony izolujgcej dla 230 V AC (120 V AC).

230VAC 24VDC

(120 V AC)

230 V AC
(120 V AC)

Ochrona przemiennika czestotliwosci, wejsciowego kabla
zasilania, silnika i kabla silnika przed zwarciami i
przecigzeniem cieplnym

Ochrona wejsciowego kabla zasilania i przemiennika czestotliwosci
przed zwarciem

W celu zabezpieczenia wejsciowego kabla zasilania przed zwarciami nalezy zamontowacd
bezpieczniki lub odpowiedni wytacznik instalacyjny na kablu zasilajgcym.

Standardowo przemiennik czestotliwoscijest wyposazony w bezpieczniki. W przypadku
wystgpienia zwarcia wewngtrz przemiennika bezpieczniki chronig urzadzenie,
ograniczaja uszkodzenia przemiennika i zapobiegaja uszkodzeniom przytgczonego
sprzetu.

Ochrona silnika i kabla silnika przed zwarciami
Przemiennik chroni przewéd silnika oraz silnik w sytuacjach zwarciowych, gdy:

. przewdd silnika jest odpowiednio zwymiarowany;

- typkablasilnika jest zgodny z wytycznymi dotyczacymi doboru przewoddw silnika
okreslonymi przez ABB;

« dtugosc przewodu nie przekracza maksymalnej dopuszczalnej dtugosci okreslonej
przez przemiennik;

- ustawienie parametru 99.10 Znamionowa moc silnika w przemienniku czestotliwosci
jest rowne wartosci podanej na tabliczce znamionowej silnika.

Elektroniczny obwdéd zabezpieczenia zwarciowego wyijscia zasilania spetnia wymagania
normy IEC 60364-4-41 2005/AMD1.

Ochrona przemiennika czestotliwosci i kabli zasilania przed
przeciazeniem cieplnym

Przemiennik czestotliwosci chroni siebie, kable wejsciowe i kable silnika przed
przecigzeniem cieplnym, jesli kable maja rozmiar odpowiadajacy pradowi
znamionowemu przemiennika czestotliwosci. Nie sg wymagane dodatkowe urzadzenia
zabezpieczajace termicznie.
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OSTRZEZENIE!

A Jesli przemiennik czestotliwosci jest podtgczony do wielu silnikéw, nalezy uzy¢
osobnego wytacznika automatycznego lub bezpiecznikdw chroniacych
poszczegdline kable silnika i silniki przed przecigzeniem. Ochrona przed
przecigzeniem przemiennika czestotliwoscijest dostosowana do catkowitego
obcigzenia silnika. Moze ona nie zostad aktywowana przez przecigzenie tylko
jednego obwodu silnika.

Ochrona silnika przed przecigzeniem cieplnym

Zgodnie z przepisami silnik musi by¢ chroniony przed przecigzeniem cieplnym, a w
przypadku wykrycia przecigzenia nalezy odcigé¢ doptyw pradu. Przemiennik
czestotliwosci ma funkcje ochrony cieplnej chronigca silnik i wytaczajaca prad w razie
potrzeby. W zaleznosci od wartosci parametru przemiennika czestotliwosci funkcja
monitoruje obliczong wartos$¢ temperatury (na podstawie modelu termicznego silnika)
lub rzeczywistg temperature przekazana przez czujniki temperatury silnika.

Model ochrony termicznej silnika obstuguje przechowywanie pamieci termicznej i
czutosé na predkosé. Uzytkownik moze precyzyjniej dostosowac model cieplny, podajac
dodatkowe dane silnika i obcigzenia.

Najczesciej stosowane czujniki temperatury to PTC lub Pt100.

Wiecej informacji mozna znalez¢ w podreczniku oprogramowania.

Ochrona silnika przed przecigzeniem bez modelu termicznego lub
czujnikéw temperatury

Ochrona silnika przed przecigzeniem silnika chroni silnik przed przecigzeniem bez
wykorzystania modelu termicznego lub czujnikéw temperatury.

Ochrona silnika przed przeciazeniem jest wymagana i zdefiniowana w wielu
standardach, w tym w amerykanskim Krajowym Kodeksie Elektrycznym (National
Electric Code, NEC) i we wspdlnym standardzie UL/IEC 61800-5-1 w potaczeniu z
UL/IEC 60947-4-1. Te standardy dopuszczajg stosowanie ochrony silnika przed
przecigzeniem bez czujnikdw temperatury zewnetrznej.

Funkcja ochrony przemiennika czestotliwosci umozliwia uzytkownikowi okreslenie
klasy dziatania w taki sam sposdb, w jaki przekazniki przecigzeniowe sg okreslane w
normach UL/IEC 60947-4-1i NEMA ICS 2.

Ochrona silnika przed przecigzeniem obstuguje przechowywanie pamieci termicznej
i czutos¢ na predkosé.

Wiecej informacji mozna znalez¢ w podreczniku oprogramowania przemiennika
czestotliwosci.

Ochrona przemiennika czestotliwosci przed zwarciami
doziemnymi

Przemiennik czestotliwosci jest wyposazony w wewnetrzng funkcje chronigcga przed
zwarciami doziemnymi w silniku i kablu silnika. Nie jest to funkcja ochrony
przeciwporazeniowej ani ochrony przeciwpozarowej. Wiecej informacji zawiera
podrecznik oprogramowania.

W sieciach IT (bez uziemienia) mozna zamontowac opcjonalne urzgdzenie monitorujgce
wystgpienie zwarcia doziemnego (+Q954). Zawiera ono wskaznik sygnalizujacy
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wystapienie zwarcia doziemnego umieszczany na drzwiach szafy przemiennika
czestotliwosci.

Kompatybilnosc¢ z zabezpieczeniami réznicowo-pradowymi

Przemiennik czestotliwoscijest przystosowany do pracy w instalacji z zabezpieczeniem
réznicowo-pradowym typu B.

Uwaga: Standardowo przemiennik czestotliwos$ci zawiera kondensatory taczace gtdwny
obwdd elektryczny z obudowa. Kondensatory te oraz dtugie kable silnika zwiekszajg
prad uptywowy uziemienia i moga powodowad btedy w zabezpieczeniach
réznicowo-pradowych.

Aktywacja funkcji zatrzymania awaryjnego

Mozna zamdwicé przemiennik czestotliwosci z funkcjg zatrzymania awaryjnego
(opcjonalng).

Wiecej informacji zawiera podrecznik dotyczacy odpowiedniej opciji.

Uwaga: Jednostka sterujgca UCU nie obstuguje opcji +Q978 i +Q979.

Kod opcji Podrecznik uzytkownika Kod podrecznika
(jezyk angielski)
+Q951 Emergency stop, stop category O (using main contactor/breaker) 3AUA0000119895
+Q952 Emergency stop, stop category 1 (using main contactor/breaker) 3AUA0000119896
+Q963 |Emergency stop, stop category O (using Safe torque off) 3AUA0000119908
+Q964 |Emergency stop, stop category 1 (using Safe torque off) 3AUA0000119909

+Q978 Emergency stop, stop category 0 or 1 (using main contactor/breaker |3AUA0000145920
and Safe torque off)

+Q979 Emergency stop, stop category 0 or 1 (using Safe torque off) 3AUA0000145921

Aktywacja funkcji Bezpiecznego wytgczenia momentu
(STO)

Patrz rozdziat Funkcja bezpiecznego wytgczenia momentu (STO) (str. 323).

Implementacja funkcji zapobiegania nieoczekiwanemu
uruchomieniu

Mozna zamdwic przemiennik czestotliwosci z funkcja zapobiegania nieoczekiwanemu
uruchomieniu. Funkcja zapobiegania nieoczekiwanemu uruchomieniu umozliwia
wyltaczenie napiecia sterowania pétprzewodnikami mocy w obszarze wyjsciowym
przemiennika czestotliwosci (inwertera). Przemiennik czestotliwosci nie generuje
wtedy momentu wymaganego do obrécenia silnika. Funkcja ta umozliwia wykonywanie
krétkich prac konserwacyjnych (np. czyszczenie) elementéw nieelektrycznych urzagdzenia
bez wytgczania i odtagczania od zasilania przemiennika czestotliwosci.

Wiecej informacji zawiera podrecznik dotyczacy odpowiedniej opciji.


https://search.abb.com/library/download.aspx?DocumentID=3AUA0000119895&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/download.aspx?DocumentID=3AUA0000119896&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/download.aspx?DocumentID=3AUA0000119908&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/download.aspx?DocumentID=3AUA0000119909&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/download.aspx?DocumentID=3AUA0000145920&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/download.aspx?DocumentID=3AUA0000145921&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
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Uwaga: Jednostka sterujgca UCU nie obstuguje opcji +Q950.

Kod opcji Podrecznik uzytkownika Kod podrecznika
(jezyk angielski)

+Q950 |Prevention of unexpected start-up, with FSO-xx safety functions module | 3AUA0000145922
+Q957 |Prevention of unexpected start-up, with safety relay 3AUA0000119910

Implementacja ochrony termicznej silnika z certyfikatem
ATEX

Dzieki opcji +Q971 przemiennik czestotliwosci oferuje funkcje bezpiecznego odtgczania
silnika z certyfikatem ATEX bez zastosowania stycznika, korzystajac ze standardowej
funkcji przemiennika: bezpiecznego wytgczania momentu przemiennika. Aby
zaimplementowad funkcje ochrony termicznej silnika w otoczeniu zagrozonym
wybuchem (silnik Ex), nalezy takze:

» uzycia silnika Ex z certyfikatem ATEX,

. zamowienia modutu ochrony termistora z certyfikatem ATEX dla przemiennika
czestotliwosci (opcja +L537) lub uzyskania i zainstalowania przekaznika ochrony
zgodnego z ATEX,

- wykonania niezbednych potaczen.

W przypadku przemiennikéw czestotliwosci instalowanych w szafach dostepna jest
takze funkcja ochrony termicznej silnikéw z atestem ATEX (opcja +L513+Q971, lub
+L514+Q971). Przemiennik czestotliwosci jest wyposazony w funkcje bezpiecznego
odtaczania silnikéw z atestem ATEX oraz w przekazniki ochronne zgodne z ATEX dla
czujnikédw temperatury PTC lub Pt100.

Wiecej informacji zawierajg nastepujgce podreczniki:

Podrecznik uzytkownika Kod podrecznika
(jezyk angielski)

ATEX-certified Safe disconnection function, Ex Il (2) GD for ACS880 drives (+Q971) | 3AUA0000132231
application guide

FPTC-02 ATEX-certified thermistor protection module, Ex Il (2) GD (option 3AXD50000027782
+L537+Q971) for ACS880 drives user's manual

Modut ochrony termistorowej z certyfikatem ATEX FPTC-02, instrukcje parowania| 3AXD50001096700
modutu z przemiennikiem czestotliwosci z certyfikatem ATEX

Podrecznik uzytkownika funkcji ochrony termicznej silnika z certyfikatem ATEX dla| 3AXD50000014979
montowanych w szafach przemiennikdw czestotliwosci ACS880 (opcje +L513+Q971
i +L514+Q971)

Implementacja funkcji oferowanych przez modut funkcji
bezpieczenstwa FSO

Mozna zamoéwic przemiennik zmodutem funkcji bezpieczeristwa FSO-12 (opcja +Q973)
lub FSO-21 (opcja +Q972). Modut funkcji bezpieczernstwa FSO pozwala na implementacje
funkcji takich jak kontrola bezpiecznego hamowania (SBC), bezpieczne zatrzymanie
1 (SS1), awaryjne bezpieczne zatrzymanie (SSE), bezpiecznie ograniczona predkos¢
(SLS) oraz bezpieczna predkos$¢ maksymalna (SMS).


https://search.abb.com/library/download.aspx?DocumentID=3AUA0000145922&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/download.aspx?DocumentID=3AUA0000119910&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AUA0000132231&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50000027782&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50001096700&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50000014979&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
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Ustawienia otrzymanego z fabryki modutu FSO majg wartosci domysine. Za podtaczenie
kabli zewnetrznego uktadu bezpieczenstwa i konfiguracje modutu FSO odpowiada
uzytkownik.

Modut FSO ma zarezerwowane standardowe ztacze bezpiecznego wytaczania momentu
(STO) najednostce sterujgcej przemiennika czestotliwosci. Za posrednictwem modutu
FSO ztacze STO moze by¢ wykorzystywane przez inne uktady bezpieczerstwa.

Wiecej informacji zawiera odpowiedni podrecznik.

Uwaga: Jednostka sterujaca UCU nie obstuguje opcji +Q973 i +Q972.

Nazwa Kod
FSO-12 safety functions module user's manual 3AXD50000015612
FSO-21 safety functions module user's manual 3AXD50000015614

Implementacja funkcji przejscia przez zanik mocy

Jesli odciete zostanie wejsciowe napiecie zasilajgce, przemiennik czestotliwosci bedzie
kontynuowat prace, korzystajac z energii kinetycznej obracajgcego sie silnika.
Przemiennik czestotliwosci zachowa petna funkcjonalnosé, jesli silnik bedzie sie obracat
i generowat energie na potrzeby przemiennika czestotliwosci.

Jesli przemiennik czestotliwosci jest wyposazony w gtéwny stycznik lub wytacznik,
przywraca on zasilanie przemiennika czestotliwosci po krétkiej przerwie. Stycznik
automatycznie nawigzuje potagczenie po przerwie w zasilaniu. Jesli przemiennik
czestotliwosci jest wyposazony w zewnetrzne pomocnicze zrédto zasilania
bezprzerwowego (opcja +G307), utrzymuje ono gtéwny stycznik w potozeniu
zamknietym w przypadku utraty zasilania.

Uwaga: Jesli zanik mocy trwa na tyle dtugo, ze przemiennik czestotliwosci zostanie
wytgczony z powodu za niskiego napiecia, konieczne jest zresetowanie btedu i nowe
polecenie startu.

Funkcje przejscia przez zanik mocy nalezy zaimplementowad w nastepujacy sposob:

1.  Wiaczyc funkcje przejscie przez zanik napiecia zasilania przemiennika czestotliwosci
(parametr 30.31).

2. Wiaczyc automatyczne ponowne uruchamianie po krétkie przerwie w zasilaniu:
«  Ustawid tryb startu na automatyczny (parametr 21.01 lub 21.19, w zaleznosci
od uzywanego trybu sterowania silnikiem).
«  Zdefiniowad czas automatycznego ponownego uruchomienia (parametr 21.18).

OSTRZEZENIE!

A Nalezy upewnic sig, ze lotny start silnika nie spowoduje wystgpienia
niebezpieczenstwa. W razie watpliwosci nie stosowac funkcji przejscia przez
zanik mocy.

Implementacja potaczenia obejsciowego

Jesli wymagane jest zastosowanie obejscia, nalezy mechanicznie lub elektrycznie
zablokowac styczniki miedzy silnikiem i przemiennikiem czestotliwosci oraz miedzy
silnikiem i linig zasilajgca. Blokada powinna uniemozliwia¢ jednoczesne zamkniecie


https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50000015612&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50000015614&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
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stycznikdéw. Instalacja musi by¢ wyraZznie oznakowana zgodnie z wytycznymi IEC/EN/UL
61800-5-1, ust. 6.5.3, na przyktad ,TO URZADZENIE URUCHAMIA SIE AUTOMATYCZNIE”.

Potaczenie obejsciowe jest dostepne jako opcja montowana fabrycznie w przypadku
niektérych instalowanych w szafach typdw przemiennikéw czestotliwosci. Wiecej
informacji mozna uzyskac¢ od firmy ABB.

OSTRZEZENIE!
Nigdy nie nalezy podtaczaé wyjscia przemiennika czestotliwosci do sieci
elektroenergetycznej. Podtgczenie moze uszkodzi¢ przemiennik czestotliwosci.

Zasilanie obwodéw pomocniczych

Ponizsze opcje muszg miec zewnetrzne zasilanie:

«  +G300/+G301: Grzejnik i/lub o$wietlenie szafy

«  +G307: Ztacze zewnetrznego zasilania bezprzerwowego

-  +G313: Ztacze zasilania dla wyjscia grzejnika przestrzeni silnika

Napiecia i rozmiary bezpiecznikdw mozna znalez¢ na schematach obwodéw
dostarczonych z przemiennikiem czestotliwosci.

Stosowanie kondensatoréow kompensujacych wspétczynnik
mocy z przemiennikiem czestotliwosci

Kompensacja wspoétczynnika mocy nie jest wymagana w przemiennikach czestotliwosci
AC. Jesli jednak przemiennik czestotliwosci jest podtaczany do systemu z
zainstalowanymikondensatorami kompensacyjnymi, nalezy pamietac o nastepujacych
ograniczeniach.

OSTRZEZENIE!

A Nie nalezy podtaczac kondensatoréw kompensujacych wspdtczynnik mocy ani
filtréw harmonicznych do kabli silnika (pomiedzy przemiennikiem czestotliwosci
i silnikiem). Kondensatory kompensujace nie sg przeznaczone do uzywania z
przemiennikami czestotliwosci pradu przemiennego i moga spowodowad
trwate uszkodzenie przemiennika czestotliwosci lub kondensatoréw.

Jesli kondensatory kompensujgce wspotczynnik mocy sg podtgczone réwnolegle z
wejsciem przemiennika czestotliwosci:

1. Nie nalezy podtaczad kondensatora duzej mocy do linii zasilania, gdy podtaczony
jest przemiennik czestotliwosci. Podtgczenie moze spowodowad powstanie
napiecia przejSciowego, ktére moze wytaczy¢ awaryjnie lub nawet uszkodzié
przemiennik czestotliwosci.

2. Jesli obcigzenie kondensatora jest zwiekszane/zmniejszane krokowo, gdy
przemiennik czestotliwosci AC jest podtgczony do linii zasilania, nalezy zapewnié,
ze kroki podtaczenia sg wystarczajaco niskie, aby nie spowodowad napieé
przejsciowych, ktére mogtyby wyzwoli¢ przemiennik czestotliwosci.

3. Nalezy sprawdzi¢, czy jednostka kompensacji wspoétczynnika mocy jest
przystosowana do uzycia w systemach z przemiennikami czestotliwosci AC, tzn.
obcigzeniami generujagcymi harmoniczne. W takich systemach jednostka
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kompensacyjna powinna by¢ zazwyczaj wyposazona w blokujgcy element bierny
lub filtr harmonicznych.

Uzywanie wytacznika bezpieczenstwa miedzy
przemiennikiem czestotliwosci i silnikiem

Firma ABB zaleca instalacje wytgcznika bezpieczeristwa miedzy silnikiem z magnesami
trwatymi i wyjsciem przemiennika czestotliwosci. Wytacznik jest konieczny do
odizolowania silnika od przemiennika czestotliwosci podczas prowadzenia prac
konserwacyjnych w przemienniku czestotliwosci.

Realizacja kontroli nad stycznikiem miedzy przemiennikiem
czestotliwosci i silnikiem

Zastosowanie sterowania stycznika wyjSciowego zalezy od wybranej metody
zatrzymywania i trybu sterowania silnikiem.

Jeslizostanie wybrany tryb DTC sterowania silnikiem i tryb zatrzymania silnika zgodnie
z rampa, nalezy wykonad nastepujaca sekwencje operacji w celu otwarcia stycznika:

1. Poda¢ komende zatrzymania do przemiennika czestotliwosci.
2. Odczeka¢, az przemiennik czestotliwosci zatrzyma catkowicie silnik.

3. Otworzyc stycznik.

OSTRZEZENIE!

A Jesli uzywany jest tryb DTC sterowania silnikiem, nie wolno otwierad stycznika
wyjsciowego, gdy przemiennik czestotliwosci steruje silnikiem. Takie sterowanie
silnikiem dziata szybciej niz stycznik i prébuje utrzymad prad obcigzeniowy.
Moze to uszkodzi¢ stycznik.

Jesli zostanie wybrany tryb DTC sterowania silnikiem i tryb zatrzymywania silnika
wybiegiem, mozna otworzy¢ stycznik natychmiast po odebraniu komendy zatrzymania
przez przemiennik czestotliwosci. Dotyczy to takze sytuacji, gdy uzywany jest tryb
skalarny sterowania silnikiem.

Ochrona stykow wyjs¢ przekaznikowych

Obcigzenia indukcyjne (przekazniki, styczniki, silniki) po wytgczeniu generuja napiecia
przejsciowe.

Wyjscia przekaznikowe jednostki sterujgcej przemiennika czestotliwosci sg
zabezpieczone przed przepieciami przez warystory (250 V). Mimo to zaleca sie, aby
wyposazy¢ obcigzenia indukcyjne w obwody ttumiace zaktécenia (warystory, filtry RC
w przypadku pradu zmiennego lub diody w przypadku pradu statego), aby
zminimalizowa¢ emisje elektromagnetyczne w chwili wytgczania. Brak ttumienia tych
zaktécen moze spowodowac ich pojemnosciowe lub indukcyjne potgczenie z innymi
przewodami w kablu sterowania, co grozi nieprawidtowym dziataniem innych
elementdw instalacji.

Zabezpieczenie nalezy zamontowac jak najblizej obcigzenia indukcyjnego. Nie nalezy
instalowad zabezpieczen na wyjsciach przekaznikowych.
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Realizacja ochrony termicznej silnika za pomoca czujnika
temperatury

OSTRZEZENIE!
Norma IEC 61800-5-1 wymaga podwdjnej lub wzmocnionej izolacji miedzy
czesciami bedacymi pod napieciem i dostepnymi czesciami, gdy:

- dostepne czesci nie sg przewodzace lub
- dostepne czesci sg przewodzace, ale sg niepodtaczone do uziemienia.

Nalezy przestrzegac tego wymogu podczas planowania podtaczenia czujnika
temperatury silnika do przemiennika czestotliwosci.

Dostepne sa nastepujace alternatywy implementaciji:

1. Istnieje podwdjna lub wzmocniona izolacja miedzy czujnikiem i cze$ciami silnika
bedacymi pod napieciem. Czujnik mozna podtaczy¢ bezposrednio do wejsé
analogowych/cyfrowych przemiennika czestotliwosci. Nalezy zapoznad sie z
instrukcja podtaczenia kabla sterujacego. Nalezy sie upewnié, ze wartos¢ napiecia
nie przekracza maksymalnej wartosci napiecia dla czujnika.

2. Jesli pomiedzy czujnikiem a zasilanymi czesciami silnika znajduje sie izolacja
podstawowa lub jesli typ izolacji nie jest znany: Czujnik mozna potaczyc z
przemiennikiem czestotliwosci za posrednictwem modutu opcji. Czujnik i modut
musza tworzy¢ podwdjng lub wzmocniong izolacje pomiedzy elementami silnika
pod napieciem a jednostka sterujaca przemiennika czestotliwosci. Patrz
Podtaczanie czujnika temperatury silnika do przemiennika czestotliwosci za
posrednictwem modutu opcjonalnego (str. 119). Nalezy sie upewnié, ze wartosé
napiecia nie przekracza maksymalnej wartosci napiecia dla czujnika.

3. Jesli pomiedzy czujnikiem a zasilanymi czesciami silnika znajduje sie izolacja
podstawowa lub jesli typ izolacji nie jest znany: Czujnik mozna podtaczy¢ do wejscia
cyfrowego przemiennika czestotliwosci za posrednictwem przekaznika
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zewnetrznego. Czujnik i przekaznik musza tworzy¢ podwdjng lub wzmocniong

izolacje pomiedzy zasilanymi czesciami silnika a wejsciem cyfrowym przemiennika
czestotliwosci. Nalezy sie upewnié, ze wartos¢ napiecia nie przekracza maksymalnej
wartosci napiecia dla czujnika.

Podtaczanie czujnika temperatury silnika do przemiennika
czestotliwosci za posrednictwem modutu opcjonalnego

W tej tabeli podano nastepujace informacje:

typy modutéw opcjonalnych, za pomoca ktérych mozna podtaczy¢ czujnik
temperatury silnika;

poziom izolacji, jaki poszczegdlne moduty opcjonalne tworzg miedzy ztaczem
czujnika temperatury a innymi ztagczami;

typy czujnikdéw temperatury, jakie mozna podtaczy¢ do poszczegdlnych modutéw
opcjonalnych;

wymagana izolacja czujnika temperatury, aby wraz z izolacjg modutu opcjonalnego
utworzy¢ wzmocniong izolacje pomiedzy elementami silnika pod napieciem a
jednostka sterujgca przemiennika czestotliwosci.

Modut opcjonalny

Typ

Izolacja

PTC

KTY

Pt100,
Pt1000

Typ czujnika temperatury | Wymaganaizolacja czuj-

nika temperatury

F10-11

FEN-01

FEN-11

FEN-21

FEN-31

FAIO-01

Izolacja galwaniczna miedzy ztgczem
czujnika i ztaczem jednostki steruja-
cej przemiennika czestotliwosci.
Brak izolacji miedzy ztaczem czujnika
iinnymi ztaczami we/wy.

Izolacja galwaniczna miedzy ztgczem
czujnika i ztaczem jednostki steruja-
cej przemiennika czestotliwosci.
Brak izolacji miedzy ztaczem czujnika
i wyjsciem emulacji enkodera TTL.

Izolacja galwaniczna miedzy ztgczem
czujnika i ztaczem jednostki steruja-
cej przemiennika czestotliwosci.
Brak izolacji miedzy ztaczem czujnika
i wyjsciem emulacji enkodera TTL.

Izolacja galwaniczna miedzy ztgczem
czujnika i ztaczem jednostki steruja-
cej przemiennika czestotliwosci.
Brak izolacji miedzy ztaczem czujnika
i wyjsciem emulacji enkodera TTL.

Izolacja galwaniczna miedzy ztgczem
czujnika i ztaczem jednostki steruja-
cej przemiennika czestotliwosci.
Brak izolacji miedzy ztgczem czujnika
iinnymi ztgczami.

Izolacja podstawowa miedzy zta-
czem czujnika i ztgczem jednostki
sterujacej przemiennika czestotliwo-
$éci. Brak izolacji miedzy ztgczem
czujnika i innymi ztgczami we/wy.

X

Wzmocniona izolacja

Wzmocniona izolacja

Wzmocniona izolacja

Wzmocniona izolacja

Wzmocniona izolacja

Wzmocniona lub podsta-
wowa izolacja. Z podsta-
wowsg izolacja; inne zta-
cza we/wy modutu
opcjonalnego musza by¢
roztgczone.
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Modut opcjonalny

Typ czujnika temperatury | Wymagana izolacja czuj-

nika temperatury

Typ Izolacja PTC KTY Pt100,

Pt1000
FPTC- Izolacja wzmocniona miedzy ztgczem X - - Bez specjalnych wyma-
01/02Y czujnika i innymi ztgczami (w tym gan

ztgczem jednostki sterujgcej prze-
miennika czestotliwosci)

D Odpowiednie do zastosowan w funkcjach bezpieczenstwa (klasyfikacja SIL2/PL c).
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Montaz elektryczny

Zawartosc¢ tego rozdziatu

Ten rozdziat zawiera informacje o okablowaniu przemiennika czestotliwosci.

Ostrzezenia

OSTRZEZENIE!
Nalezy przestrzegad instrukcji bezpieczenstwa dotyczacych

przemiennika czestotliwosci. Nieprzestrzeganie instrukcji moze
skutkowad obrazeniami, $miercig lub uszkodzeniem urzadzenia. Wszelkie
prace instalacyjne, rozruchowe i konserwacyjne powinny by¢
wykonywane tylko przez wykwalifikowanych elektrykéw.

Pomiar izolacji

Pomiar rezystencji izolacji przemiennika czestotliwosci

OSTRZEZENIE!

A Nie nalezy przeprowadzac testéw wytrzymatosci na napiecie ani rezystancji
izolacji na przemienniku czestotliwosci. Te testy moga uszkodzi¢ przemiennik
czestotliwosci. W przypadku kazdego przemiennika czestotliwosci izolacja
miedzy gtéwnym obwodem a obudowa zostata sprawdzona w fabryce. Ponadto
wewnatrz przemiennika znajduja sie obwody ograniczajgce napiecie, ktére
automatycznie odcinajg napiecie testowe.
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Pomiar rezystencji izolacji silnika i kabla silnika

OSTRZEZENIE!
Nalezy przestrzegad instrukcji bezpieczenstwa dotyczacych

przemiennika czestotliwosci. Nieprzestrzeganie instrukcji moze
skutkowad obrazeniami, Smiercig lub uszkodzeniem urzadzenia. Wszelkie
prace instalacyjne, rozruchowe i konserwacyjne powinny by¢
wykonywane tylko przez wykwalifikowanych elektrykéw.

1. Przedrozpoczeciem pracy wykonac kroki opisane w sekcji Srodki ostroznosci dot.
bezpieczenstwa elektrycznego (str. 21).

2. Sprawdzi¢, czy kabel silnika jest odtaczony od zaciskdw wyjsciowych przemiennika
czestotliwosci.

3. Zmierzy¢ rezystancje izolacji pomiedzy poszczegdlnymi przewodami fazowym i
przewodami uziomowymi. Uzy¢ napiecia pomiarowego 1000 V DC. Rezystancja
izolacji silnika ABB musi przekracza¢ 100 MQ (wartos¢ zadana przy temperaturze
25 °C [77 °F]). Wymagania dotyczace rezystancji izolacji innych silnikéw zostaty
podane w dokumentacji dostarczonej przez producenta.

Uwaga: Wilgo¢ wewnatrz silnika zmniejsza rezystancje izolacji. W przypadku
podejrzenia, ze w silniku moze by¢ wilgoé, nalezy go osuszy¢ i powtdrzy¢ pomiar.

/ U1 U1-PE, V1-PE, W1-PE

VA1
1000 V DC, ° e
> 100 Mohm © W1 o

Pomiar rezystencji izolacji kabla zasilajagcego

Przed podtgczeniem kabla zasilajacego do przemiennika czestotliwosci nalezy zmierzy¢
rezystencje jego izolacji zgodnie z lokalnymi przepisami.

Sprawdzanie zgodnosci — system uziemienia IT
(nieuziemiony)

Przemienniki czestotliwosci wyposazone w filtr EMC kategorii 2 pierwszego srodowiska
(opcja +E202) nie sg przeznaczone do pracy w systemie zasilania IT (nieuziemionym).
Jesli przemiennik czestotliwosci jest wyposazony w opcje +E202, nalezy odtgczyc filtr
przed podfaczeniem przemiennika do sieci zasilajgcej IT. Instrukcje mozna uzyskac w
firmie ABB.

OSTRZEZENIE!

A Nie nalezy instalowad przemiennika czestotliwosci z filtrem EMC +E202 w sieci
IT (sieci zasilania bez uziemienia lub sieci zasilania uziemionej przez rezystancje
o wysokiej wartosci — ponad 30 Q). Siec zostanie podfaczona do potencjatu
uziemienia przez kondensatory filtra EMC przemiennika czestotliwosci. Moze
to spowodowad zagrozenie lub uszkodzi¢ przemiennik czestotliwosci.
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Umieszczanie naklejek z informacjami o urzadzeniu na
drzwiach szafy

Razem z przemiennikiem czestotliwos$ci dostarczana jest wielojezyczna etykieta.
Naklejki w lokalnym jezyku nalezy umiesci¢ na tekscie angielskim — patrz sekcja
Urzadzenia na drzwiach (str. 48).

Sprawdzanie ustawien transformatoréw T21, T101i T111

Nalezy sprawdzi¢ ustawienia zaczepdw wszystkich pomocniczych transformatoréw
napiecia. Transformator T21 znajduje sie w standardowym wyposazeniu.
Transformatory T1011i T111 sa czescig wyposazenia zaleznie od konfiguracji
przemiennika czestotliwosci.

Do wprowadzania ustawien napiecia transformatoréw T21 i T101 stuzg odpowiednio
bloki zaciskéw T21_X1/X2 i T101_X1/X2. Ustawienia transformatora T111 sg
wprowadzane w samym transformatorze. Informacje o lokalizacji transformatoréw i
blokdw zaciskéw zawiera sekcja Zasada dziatania i opis sprzetu (str. 31).

Ustawienia zaczepow transformatorow T211iT101 (jednostki 400...500
V)

T21_X1 T21_X2
T101_X1 T101_X2
500V 1 O O 1 230V

480V 2 O——
460V 3 O——
440V 4 O— i
415V 5 O— 7%) [2 2
400V 6 O——
380V 7 O—
4 N
U1 8 O @ 5
TP1 9 O

TP2 10 O
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Ustawienia zaczepow transformatoréw T21i T101 (690 V)

T21_X1 T21_X2
T101_X1 T101_X2
690V 1 O O 1 230V

660V 2 O——
600V 3 O—
575V 4 O———— i
540V 5 O——— 7% @ 2
525V 6 O—

7 O

4 N

U1 8 O [2 5
™1 9 O

TP2 10 O




Ustawienia zaczepow transformatora T111
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3~
wejscie

Al B C1
Al B C1
AB B6 Cb
AD B5 Ch
A4 B4 C4
AS B3 C3
AZ B2 C2
a’ b2 Qé
N ’E al b cl
3~ wyjscie
3~ wejscie 3~ wyjscie
Ustawienia zaczepow Zaciski
Napieciezast:| zaciski 400V | 320/340V
Al- B1- - (50 Hz) (60 Hz)
690V Al, B1,C1 c2 A2 B2 al, bl cl az, b2, c2
660 V Al,B1,C1 c2 A2 B2 al, bl cl az, b2, c2
600V Al,Bl1,C1 Cc3 A3 B3 al, bl cl az, b2, c2
575V Al,Bl,Cl Cc3 A3 B3 al, bl cl az, b2, c2
540V Al, B1, C1 Cc4 A4 B4 al, bl cl az, b2, c2
525V Al,Bl1,Cl c4 A4 B4 al, bl cl a2, b2, c2
500V Al,B1,C1 C4 A4 B4 al, bl cl az, b2, c2
480V Al B1,C1 C5 A5 B5 al, bl cl az, b2, c2
460V Al,Bl1,Cl C5 A5 B5 al, bl cl az, b2, c2
440V Al, B1, C1 C5 A5 B5 al, bl cl az, b2, c2
415V Al,Bl1, Cl C6 A6 B6 al, bl cl a2, b2, c2
400V Al,B1,C1 ceé A6 B6 al, bl cl az, b2, c2
380V Al B1,C1 c6 A6 B6 al, bl cl az, b2, c2
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Podtaczanie kabli sterowania

W rozdziale Jednostki sterujace przemiennika czestotliwosci (str. 149) przedstawiono
domysline potaczenia we/wy jednostki inwertera (z oprogramowaniem przemiennika
czestotliwo$ci ACS880). Domysine potaczenia we/wy moga byc¢ inne w przypadku
niektdérych opcji sprzetowych. Patrz: schematy obwoddw dostarczone z przemiennikiem
czestotliwosci zawierajace rzeczywiste okablowanie. Informacje o innych programach
sterujacych zawierajg odpowiednie podreczniki.

Procedura podtaczenia kabla sterowania

OSTRZEZENIE!
Nalezy przestrzegad instrukcji bezpieczenstwa przemiennika

czestotliwosci. Nieprzestrzeganie instrukcji moze skutkowad
obrazeniami, Smiercig lub uszkodzeniem urzadzenia.

1. Przedrozpoczeciem pracy wykona¢ kroki opisane w sekcji Srodki ostroznoéci dot.
bezpieczenstwa elektrycznego (str. 21).

2. Poprowadzi¢ kable sterowania do szafy zgodnie z opisem zamieszczonym w sekcji
Uziemianie zewnetrznych ekranéw kabli sterowania na catym obwodzie przy wlocie
do szafy (str. 126).

3. Poprowadzi¢ kable sterowania zgodnie z opisem w sekcji Prowadzenie kabli
sterowania we wnetrzu szafy (str. 128).

4. Podfaczyc kable sterowania zgodnie z opisem w sekcji Podtgczanie kabli
sterowania (str. 128).

Uziemianie zewnetrznych ekranéw kabli sterowania na catym obwodzie przy wlocie
do szafy

Uziemic zewnetrzne ekrany wszystkich kabli sterowania na catym obwodzie za pomoca
poduszek przewodzacych EMI w przepustach do szafy. Zasada uziemiania jest taka
sama dla kabli prowadzonych przez gérne i dolne przepusty. Na rysunkach pokazano
dolny przepust. Faktyczne szczegdty budowy moga by¢ nieco inne.

1. Jesli to konieczne, usunagc ostone przed wlotem kabla.

2. Umiescic¢ kable w kolejnosci od najmniejszego do najwiekszego. Pomoze to
zapewnic¢ dobry kontakt z podktadkami.

3. Odkreci¢ sruby mocujace podktadki przewodzace EMI i je wyciggnac.
4. Wyciac otwory w zaslepkach i przeciagnaé przez nie kable.

5. Odstonic¢izolacje z tej czesci kabla, ktéra bedzie dotykac do podktadki przewodzacej
EMI.

6. Utozyc¢kable miedzy podktadkamiiprzymocowacje za pomocg opasek kablowych
w celu ograniczenia naprezen.

Ztozy¢ z powrotem podktadki.

8. Przykreci¢ Sruby dociskajace podktadki przewodzace EMI dookota odstonietej
czesci kabli.
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Jesli zewnetrzna powierzchnia ekranu jest nieprzewodzaca:

Przecigc¢ ekran posrodku odstonietej czesci. Nalezy zachowad ostroznosé, aby nie
przecigé przewoddw ani przewodu uziemiajgcego.

Przekreci¢ przewodzacga czes¢ ekranu na zewnatrz izolacji.

Pokry¢ odstoniety ekran i kabel folig miedziang utrzymujaca ciggtosé ekranu.

)
48

WicH R

©

Odstoniety kabel

Powierzchnia przewodzaca odstonietego ekranu

Odstonieta czes¢ zakryta folig miedziang

Ekran kabla

Folia miedziana

Skretka ekranowana

Przewéd uziomowy
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Prowadzenie kabli sterowania we wnetrzu szafy

Wszedzie tam, gdzie to mozliwe, nalezy uzywac istniejgcych kanatéw kablowych
wewnatrz szafy. W przypadku ktadzenia kabli na ostrych krawedziach nalezy uzywac
oston izolujgcych. W przypadku prowadzenia kabli do obudowy wychylanej nalezy
pozostawi¢ na tyle luzu przy zawiasie, aby umozliwi¢ petne otwieranie obudowy.

Podtaczanie kabli sterowania

Podtaczy¢ przewody do odpowiednich zaciskédw. Pomocne moga sie okazad diagramy
potaczen dostarczane razem z przemiennikiem czestotliwosci.

W przypadku korzystania z opcji +L504 zaciski jednostki sterowania inwerterem sg
dostepne w bloku zaciskéw X504.

Nalezy przestrzegad tych instrukcji:

«  Podfaczyc ekrany wewnetrznej skreconej pary przewoddw oraz wszystkie oddzielne
przewody uziemiajace do znajdujacych sie w poblizu zaciskéw uziemiajacych.

- Uziemic¢ zewnetrzny ekran kabla przy wejsciu kabli, a nie za pomoca zacisku
uziomowego w poblizu zaciskéw.

- Parykabli sygnatowych powinny by¢ skrecone ze sobg mozliwie najblizej zaciskéw.
Skrecenie przewodu z jego przewodem powrotnym zmniejsza zaktdcenia
powodowane przez sprzezenie indukcyjne.

« Podrugiej stronie kabla ekrany powinny pozosta¢ niepodtgczone lub zostac
uziemione posrednio przez kondensator wysokoczestotliwo$ciowy o pojemnosci
kilku nanofaraddw, np. 3,3 = nF / 630 V. Ekran mozna takze uziemi¢ bezposrednio
na obu koricach, jesli sg one przytaczone do tej samej linii uziomowej i nie wystepuje
znaczacy spadek napiecia miedzy nimi.

Na ponizszejilustracji przedstawiono schemat uziemienia kabli sterowania w przypadku
ich podtaczenia do bloku zaciskdw wewnatrz szafy. Uziemianie jest wykonywane w
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ten sam sposdb w przypadku bezposredniego podtaczania ich do komponentu, na
przyktad do jednostki sterujacej.

Podtaczanie kabli silnika (jednostki bez sekcji ze
wspadolnymi zaciskami silnika lub wyjsciowego filtra
sinusoidalnego)

W przypadku jednostek bez sekcji ze wspdlnymi zaciskami silnika lub wyjsciowego
filtra sinusoidalnego kable silnika sg podtaczane do szyn zbiorczych znajdujacych sie
za modutami inwertera. Lokalizacje i wymiary szyn zbiorczych sg przedstawione na
rysunkach wymiarowych dostarczonych z przemiennikiem czestotliwosci oraz na
przyktadowych rysunkach w tym podreczniku uzytkownika.
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Schemat podtaczania silnika (bez opcji +H366)

Wszystkie rownolegle podtaczane moduty inwertera muszg miec osobne potgczenia
kablowe z silnikiem.

W przepustach kabli nalezy stosowac uziemienie obwodowe (360 stopni).

Sekcje jednostki inwertera

Zalecane typy kabli wymieniono w danych technicznych.

OSTRZEZENIE!
Kable prowadzone z wszystkich modutéw inwertera do silnika musza by¢
identyczne fizycznie pod wzgledem typu, przekroju poprzecznego i dtugosci.

I—l_ R ____? _____
| | —_— U2
V2
’ | ~ L<‘q= W2
iHr_ ,,,,, .
r_-—— " - - 0
' fe— ‘ U2
X W
| ~ | L
Sekcje jednostki inwertera

Schemat podtaczania silnika (z opcja +H366)

W przypadku opcji +H366 wyjsciowe szyny zbiorcze modutdéw inwertera w tej samej
sekcji s potaczone przy uzyciu mostkujgcych szyn zbiorczych. Mostkowanie umozliwia
rownowaznie pradu silnika miedzy modutami, a tym samym zwieksza mozliwosci
stosowania kabli. Mozna na przykfad uzyc kilku kabli, ktére w innym przypadku nie
bytyby réwno roztozone miedzy modutami inwertera.
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|
. ., Mostkujace szyny
r:&:::::::# é//|zbiorcze
== , W2 A ( 0__) |
| | Wy ’—(:f V2 ,/’ ; ”
U2
| | W, Ld- - L||

Sekcje jednostki inwertera

Zalecane typy kabli wymieniono w danych technicznych.

OSTRZEZENIE!

A Potaczenie mostkowe moze wytrzymac znamionowg wartos¢ wyjsciowg jednego
modutu inwertera. W przypadku trzech modutéw réwnolegtych nalezy upewnié
sie, ze obcigzalnos$¢ potaczenia mostkowego nie zostata przekroczona. Jesli na
przykfad kable tacza sie z wyjsciowa szyna zbiorczg tylko w jednym module,
nalezy uzy¢ srodkowego modutu.

Uwaga: Opcja +H366 taczy tylko wyjscia modutéw inwertera w tej samej sekcji. Nie
taczy modutdéw zainstalowanych w réznych sekcjach. Oznacza to, ze gdy przemiennik
czestotliwosci ma wiele sekcji inwertera (czyli dwie sekcje zawierajgce po dwa moduty),
nalezy upewnic sie, ze okablowanie silnika jest identyczne w przypadku obu sekcji.

Procedura

Aby zapewni¢ wiecej miejsca na prace zwigzang z okablowaniem, mozna wyjaé¢ moduty
inwertera lub wézki wentylatoréw poszczegdlinych modutdw. Szczegdinie w przypadku
wielu modutdw inwertera w tej samej sekcji mozna rozwazy¢ wyjecie tylko wézkdéw
wentylatoréw. Jest to szybsze od wyjecia catego modutu, ale daje mniej wolnego
miejsca na prace niz usuniecie modutu.

Wyjmowanie modutu inwertera

Patrz sekcja Wyjmowanie modutu inwertera (str. 212).

Usuwanie wozka wentylatora z modutu inwertera

Nalezy sie zapoznad z ponizszymi rysunkami.

OSTRZEZENIE!
Nalezy przestrzegad instrukcji bezpieczenstwa przemiennika

czestotliwosci. Nieprzestrzeganie instrukcji moze skutkowad
obrazeniami, $miercig lub uszkodzeniem urzadzenia.
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1. Przedrozpoczeciem pracy wykona¢ kroki opisane w sekcji Srodki ostroznoéci dot.
bezpieczenistwa elektrycznego (str. 21).

Otworzy¢ drzwi sekcji modutu inwertera.

3. Odkreci¢ wkrety mocujgce przednig ostone. Podnies¢ nieznacznie ostone, aby jg
zwolnicé.

4. Odtaczyd kable w gdrnej czesci wdzka wentylatora.

Odkreci¢ dwa wkrety w dolnej czesci wdézka wentylatora.

OSTRZEZENIE!
Przed kontynuowaniem nalezy upewnic sie, ze dwa wkrety mocujace gdérna
cze$¢ modutu inwertera znajdujg sie na swoim miejscu.

6. Usunac dwie Sruby z gdérnej czesci wozka wentylatora. (Podczas ponownego
montazu te sruby powinny by¢ dokrecone z momentem 22 N m [16 |bf-ft]).

Uwaga: Jednostki zaprojektowane do zastosowan morskich i dla stref sejsmicznych
majg dodatkowy poprzeczny wspornik przymocowany do modutu za pomoca tych
srub. Na tym etapie nalezy odkreci¢ sruby mocujgce wspornik po lewej i prawej
stronie i usung¢ go. (Podczas ponownego montazu sruby mocujace wspornik
nalezy dokreci¢ z momentem 9 N m [6,6 Ibf-ft].)

Wyciagnaé wdzek wentylatora.

Powtdrzy¢ procedure w przypadku pozostatych wézkédw wentylatora w tej samej
sekcji.
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Podtaczanie kabli silnika

Nalezy sie zapoznad z ponizszymi rysunkami.

OSTRZEZENIE!
Nalezy przestrzegad instrukcji bezpieczernstwa przemiennika

10.
11.

czestotliwosci. Nieprzestrzeganie instrukcji moze skutkowad
obrazeniami, Smiercig lub uszkodzeniem urzadzenia.

Przed rozpoczeciem pracy wykonac kroki opisane w sekcji Srodki ostroznosci dot.
bezpieczenstwa elektrycznego (str. 21).

Zdjac przednig ostone wyjsciowych szyn zbiorczych.

W przypadku uziemienia obwodowego (360 stopni) ekranu przy wejsciu kabla
zdjac zewnetrzng warstwe kazdego kabla w miejscu przechodzenia przez wejscie
kabla (a).

Przycig¢ kabel do odpowiedniej dtugosci i Sciggnac izolacje na koncach
poszczegdlnych przewoddw. Skreci¢ razem fragmenty ekranu, aby utworzy¢ osobny
przewodnik i owing¢ go tasma.

Zamontowac odpowiednie zaciski oczkowe na przewodach fazowych i przewodzie
uziemiajagcym. Wymiary wyjsciowych szyn zbiorczych przedstawiono w rozdziale
Dane techniczne.

Podtaczy¢ przewody fazowe kabla silnika do zaciskéw U2, V2 i W2. Mozna
tymczasowo usung¢ plastikowe izolatory (b) miedzy szynami zbiorczymi, aby
utatwic prace przy podtaczaniu. Patrz Zastosowanie mocowan w potaczeniach z
uchem na kablu (str. 141).

OSTRZEZENIE!
Plastikowe izolatory (b) musza zosta¢ umieszczone miedzy szynami
zbiorczymi przed wtgczeniem inwertera.

Podtaczy¢ ekran (oraz wszystkie przewody uziomowe) kabla do szyny zbiorczej
PE blisko wejs¢ kabli.

Zabezpieczy¢ kable mechanicznie.
Powtdrzy¢ procedure dla innych modutdéw (jesli zachodzi taka potrzeba).
Zatozy¢ ponownie zdjeta wczesniej ostone.

Podtaczy¢ kable do silnika zgodnie z instrukcjami jego producenta. Zwrécié
szczegdlng uwage na kolejnos¢ faz. Aby zminimalizowaé zaktdcenia radiowe,
uziemi¢ ekran kabla silnika obwodowo (360 stopni) na wejsciu kabla do skrzynki
z zaciskami silnika lub uziemi¢ sptaszczony skrecany ekran (szerokos¢ > 1/5
dtugosci).
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Szczegdty uziemienia
obwodowego (360 stopni)
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Montaz wézka wentylatora modutu inwertera

Jesli modut inwertera zostat catkowicie usuniety i nie zdecydowano sie jedynie na
wyjecie wozka wentylatora, nalezy przejs¢ do sekcji Montaz modutu inwertera (str. 217).

Montaz wdézka wentylatora to procedura jego wyjmowania w odwrotnej kolejnosci.
Patrz sekcja Usuwanie wdzka wentylatora z modutu inwertera (str. 131).

Montaz modutu inwertera

Patrz sekcja Montaz modutu inwertera (str. 217).

Podtaczanie kabili silnika (jednostki z sekcjg wspdlnych
zaciskow silnika lub wyjsciowym filtrem sinusoidalnym)

Wyjsciowe szyny zbiorcze

Jesli przemiennik czestotliwosci jest wyposazony w opcje +H359, kable silnika sg
podtaczane do sekcji wspdlnych zaciskéw silnika. Podobnie, jesli przemiennik
czestotliwosci jest wyposazony w opcje +E206 (wyjsciowy filtr sinusoidalny), kable
silnika sa podtaczane do wyjsciowych szyn zbiorczych w sekcji filtra sinusoidalnego.

Lokalizacje i wymiary szyn zbiorczych sg przedstawione na rysunkach wymiarowych
dostarczonych z przemiennikiem czestotliwosci.

Schemat podtaczania
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Sekcja jednostki inwertera Sekcja ze wspdlnymi

zaciskami silnika lub filtrem
sinusoidalnym

Zalecane typy kabli wymieniono w danych technicznych.
Procedura

OSTRZEZENIE!
Nalezy przestrzegad instrukcji bezpieczernstwa przemiennika

czestotliwosci. Nieprzestrzeganie instrukcji moze skutkowad
obrazeniami, Smiercig lub uszkodzeniem urzadzenia.

1. Przedrozpoczeciem pracy wykonac kroki opisane w sekcji Srodki ostroznosci dot.
bezpieczenstwa elektrycznego (str. 21).

2. Otworzyc drzwi sekcji i usungd ostone.
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3. Poprowadzi¢ kable do sekcji. Dokonac uziemienia obwodowego (360 stopni) przy
wejsciu kabla.

th -z ]——— Dlawik

4. Przyciaé kabel do odpowiedniej dtugosci. Sciggnad izolacje z kabli i przewoddw.
Skreci¢ ekrany kabli w wigzki i podtaczy¢ wigzki do szyny zbiorczej PE w sekcji.

Podtaczyd wszystkie osobne przewody/kable uziomowe do szyny zbiorczej PE w
sekcji. Patrz sekcja Zastosowanie mocowan w potaczeniach z uchem na
kablu (str. 141).

7. Podtaczyc przewody fazowe do zaciskdw wyjsciowych. Uzy¢ momentdéw dokrecania
podanych w sekcji Momenty dokrecania (str. 264).

Ponownie zatozy¢ wszystkie zdjete wczesniej ostony i zamknad drzwi sekcji.

Podtaczy¢ kable do silnika zgodnie z instrukcjami jego producenta. Zwrécié
szczegdlng uwage na kolejnos¢ faz. Aby zminimalizowad zaktdcenia radiowe,
uziemi¢ ekran kabla silnika obwodowo (360 stopni) na wejsciu kabla do skrzynki
z zaciskami silnika lub uziemi¢ sptaszczony skrecany ekran (szerokos¢ > 1/5
dtugosci).

Podtaczanie zespotu zewnetrznego rezystora hamowania

Patrz rozdziat Hamowanie rezystorowe (str. 351).

Potozenie zaciskéw przedstawiono na rysunkach wymiarowych dostarczonych razem
z jednostka, a takze na przyktadowych rysunkach wymiarowych w tym podreczniku.
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odtaczanie wejsciowych kabli zasilania

Schemat podtaczania, jednostki 6-impulsowe

F-—-—- -
— - ! ~ L
N e
/ — | | e}
|| | || L3
—T Tt —T+O
L. — . -
1 Bezpieczniki lub inne srodki ochrony kabla przed zwarciem.
2 Uziemienie ekranu kabla przy wejsciu kabla (uziemienie obwodowe 360 stopni).

Dodatkowe informacje:

- Wymiary wejs¢ kabli oraz wymiary i momenty dokrecania zaciskéw opisano w rozdziale Dane techniczne.
- Jesli przewodnosc¢ ekrandw nie spetnia wymagan dotyczacych przewodu uziemiajacego, nalezy uzyé
dodatkowego, oddzielnego przewodu uziemiajacego.

Schemat podtaczania, jednostki 12-impulsowe

1 |Bezpiecznikilub inne $rodki ochrony kabla przed zwarciem.
2 |Uziemienie ekranu kabla przy wejsciu kabla (uziemienie obwodowe 360 stopni).

Dodatkowe informacje:

- Wymiary wej$¢ kabli oraz wymiary i momenty dokrecania zaciskéw opisano w rozdziale Dane techniczne.
- Jesli przewodnos¢ ekrandw nie spetnia wymagan dotyczacych przewodu uziemiajacego, nalezy uzyé
dodatkowego, oddzielnego przewodu uziemiajacego.
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Uktad zaciskow kabla wejsciowego i wejs¢ kabli

Lokalizacje i wymiary szyn zbiorczych sg przedstawione na rysunkach wymiarowych
dostarczonych z przemiennikiem czestotliwosci. Mozna tez skorzystac z przyktadowych
rysunkéw zawartych w tym podreczniku uzytkownika.

Procedura podtaczania

OSTRZEZENIE!
Nalezy przestrzegac instrukcji bezpieczenstwa przemiennika

czestotliwosci. Nieprzestrzeganie instrukcji moze skutkowad
obrazeniami, Smiercig lub uszkodzeniem urzadzenia.

1. Przedrozpoczeciem pracy wykonaé kroki opisane w sekcji Srodki ostroznoéci dot.
bezpieczenstwa elektrycznego (str. 21).

2. Otworzy¢ drzwi sekcji wejsciowej.
3. Zdjad ostony zaciskdw wejsciowych.

4. Zdjac¢3...5cm(1,2...2 cale) zewnetrznej izolacji kabli nad ptytka przepustowa kabli
w celu wykonania uziemienia obwodowego (360 stopni) wysokiej czestotliwosci.

5. Przygotowac koncédwki kabli.

OSTRZEZENIE!

A Natozy¢ smar na odstoniete aluminiowe przewody przed ich potgczeniem
z koncédwkami aluminiowych kabli bez ostony. Przestrzegad instrukcji
producenta smaru. Styk aluminium z aluminium moze spowodowac
utlenianie powierzchni styku.

6. Wyja¢ gumowe dtawiki z otwordw, przez ktére majg zosta¢ wprowadzone kable.
Wyciag¢ odpowiednie otwory w gumowych dtawikach. Nasung¢ dtawiki na kable.
Przeciaggna¢ kable do sekcji przez ostony przewodzace i zamocowad dtawiki w
otworach.
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7.

10.
11.

Przymocowac ostony przewodzace do ekranéw kabli za pomocg mocowan
kablowych. Zwigzaé nieuzywane ostony przewodzgce mocowaniami kablowymi.

NammEs

Podtaczy¢ skrecane ekrany kabli do szyny zbiorczej PE szafy.

Podtaczy¢ przewody fazowe kabla wejsciowego do zaciskdéw L1, L2 L3. (W
przypadku potaczenia 12-impulsowego zaciskito 1L1,1L2i1L3 dla jednego obwodu
zasilania (6 impulséw) oraz 2L1, 2L2 i 2L3 dla drugiego). Patrz Zastosowanie
mocowan w potgczeniach zuchem na kablu (str. 141). Dokrecié¢ wkrety zmomentem
podanym w sekcji Momenty dokrecania (str. 264).

Zatozy¢ ponownie zdjetg wczesniej ostone.

Zamknac drzwi sekcji.
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Zastosowanie mocowan w potaczeniach zuchem na kablu

Uzy¢ $rub, nakretek i podktadek dostarczonych z przemiennikiem czestotliwosci.
Zainstalowad wszystkie mocowania w poprawnej kolejnosci. Patrz rysunek ponizej.
Dokreci¢ ucho kabla z momentem okreslonym dla potaczenia.

Ucho kabla po jednej stronie szyny zbiorczej

® @OIOOOGO

E ......

Uszy kabla po obu stronach szyny zbiorczej

E a
<
()

1 |Sruba 4 | Ucho kabla

2 |Podktadka okragta 5 |Podktadka sprezynowa

3 |Szyna zbiorcza 6 |Nakretka

Podtaczanie do komputera

OSTRZEZENIE!
Nie wolno podtacza¢ komputera bezposrednio do ztgcza panelu sterowania
jednostki sterujacej. Moze to spowodowac uszkodzenia.

Komputer (z na przyktad narzedziem Drive composer) moze zostac potgczony w
nastepujacy sposob:
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1. Aby potaczy¢ panel sterowania do jednostki, nalezy
« umiesci¢ panel sterowania w uchwycie panelu badz platformie albo
- uzyc kabla sieciowego Ethernet (np. Cat 5e).

Zdjac ostone ztacza USB z przodu panelu sterowania.

3. Podtaczyc kabel USB (typ A <-> typ Mini-B) do ztgcza USB panelu sterowania (3a)
i wolnego portu USB komputera (3b).

4. Panel wyswietli odpowiednie informacje, gdy potaczenie bedzie aktywne.

5. Zapozna¢ sie z instrukcjami konfigurowania w dokumentacji programu
komputerowego.

Magistrala panelu (sterowanie kilkoma jednostkami przy
uzyciu jednego panelu sterowania)

Jeden panel sterowania (lub komputer PC) mozna wykorzystac do sterowania kilkoma
przemiennikami (lub jednostkami inwertera, jednostkami zasilania itp.) poprzez
skonstruowanie magistrali panelu. Mozna to wykonad poprzez potaczenie szeregowe
podtaczen panelu przemiennikdw. Niektére przemienniki majg wymagane (podwdéjne)
ztacza panelu w uchwycie panelu sterowania; takie przemienniki nie wymagajg instalacji
modutu FDPI-02 (dostepnego oddzielnie). Dodatkowe informacje i opis sprzetu zawiera
podrecznik uzytkownika FDPI--02 diagnostics and panel interface user’s manual
(3AUA0000113618 [j. ang.]).

Maksymalna dopuszczalna dtugos¢ potaczenia taricuchowego wynosi 100 m (328 stép).

1. Podtaczy¢ panel do jednego przemiennika czestotliwosci za pomoca kabla Ethernet

(np. Cat 5e).

«  Przejs¢ do ustawienia Menu — Ustawienia — Edycja tekstéw — Przemiennik
czestotliwosci i wpisad opisowga nazwe przemiennika czestotliwosci.

- Zapomoca parametru 49.01* przypisac¢ przemiennikowi czestotliwosci unikalny
numer ID wezta.

- Jesli to konieczne, ustawic inne parametry w grupie 49*

« Uzyc¢ parametru 49.06*, aby sprawdzi¢ poprawnos¢ zmian.

*Grupa parametréw to 149 z jednostkami zasilania (po stronie sieci zasilania),

hamulca lub konwertera DC/DC.

Powtdrzyc powyzsze kroki dla kazdego przemiennika czestotliwosci.

2. Po podtaczeniu panelu do jednej jednostki potaczy¢ jednostki za pomoca kabli
Ethernet.


https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AUA0000113618&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AUA0000113618&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
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3. Podtaczy¢ zacisk magistrali na przemienniku, ktdry jest potozony najdalej od panelu
sterowania w taricuchu.

. Zapomocg przemiennikdw, w przypadku ktérych panel jest zamontowany na
przedniej ostonie, przesung¢ przetacznik panelu na pozycje zewnetrzna.

.  Modut FDPI-02ijednostka sterujgca BCU-02: przesungd przetgcznik terminacji
S1 na module FDPI-02 do pozycji TERMINATED.

- Modut FDPI-02 i jednostka sterujgca UCU-22...24: przesungc przetacznik
terminacji S1 na module FDPI-02 do pozycji OPEN. Przesung¢ przetacznik
terminacji potaczenia z panelem sterowania XPAN TERM na jednostce sterujacej
UCU-22...24 do pozycji ON.

Upewnic sie, ze terminacja magistrali jest wytgczona na wszystkich innych

przemiennikach.

4. Napanelu sterowania wtaczy¢ funkcje magistrali panelu, uzywajac polecenia Opcje
— Wybdr przemiennika — Magistrala panelu. Od teraz mozna wybraé przemiennik
czestotliwosci do sterowania, uzywajac polecenia Opcje — Wybdr przemiennika.

Jesli komputer jest podtaczony do panelu sterowania, przemienniki czestotliwosci na
magistrali panelu sg automatycznie wyswietlane w narzedziu komputerowym Drive
Composer.

Podwdjne ztacza w uchwycie panelu sterowania:
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Moduty FDPI-02 i jednostka sterujgca BCU:
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Montaz modutéow opcji

Instalacja mechaniczna modutu rozszerzen we/wy, adaptera
komunikacyjnego i modutéw interfejsu enkodera

Informacje o gniazdach dostepnych dla kazdego z modutéw znajduja sie w opisie
sprzetu. Moduty opcji nalezy montowaé w nastepujacy sposodb:

OSTRZEZENIE!
Nalezy przestrzegac instrukcji bezpieczenstwa przemiennika

czestotliwosci. Nieprzestrzeganie instrukcji moze skutkowad
obrazeniami, Smiercig lub uszkodzeniem urzadzenia.

1. Przed rozpoczeciem pracy zatrzymac przemiennik czestotliwosci i wykonac¢ kroki
opisane w sekcji Srodki ostroznosci dot. bezpieczenstwa elektrycznego (str. 21).

Otworzy¢ drzwi sekcji sterowania pomocniczego.
Zdjac ostone w gérnej czesci sekcji.
Znalez¢ jednostke sterujgca inwertera (A41).

Ostroznie wtozy¢ modut na miejsce w jednostce sterujace;j.

o v A W

Dokreci¢ wkret montazowy.

Uwaga: Ten wkret zabezpiecza i uziemia modut. Aby zapewnic¢ poprawne dziatanie
modutu, nalezy przestrzega¢ wymagan standardu EMC.

Instalowanie modutu funkcji bezpieczeristwa FSO w jednostce BCU

OSTRZEZENIE!
Nalezy przestrzegad instrukcji bezpieczenstwa przemiennika

czestotliwosci. Nieprzestrzeganie instrukcji moze skutkowad
obrazeniami, Smiercig lub uszkodzeniem urzadzenia.

Ponizej znajduje sie procedura montazu funkcji modutu bezpieczenstwa FSO w
jednostce sterujgcej BCU. Modut FSO mozna tez zainstalowad obok jednostki sterujacej.
Jest to standardowa metoda dla fabrycznie zainstalowanych modutéw FSO. Patrz
odpowiedni podrecznik uzytkownika modutu FSO.

1. Przed rozpoczeciem pracy zatrzymac przemiennik czestotliwosci i wykonac¢ kroki
opisane w sekcji Srodki ostroznosci dot. bezpieczenstwa elektrycznego (str. 21).

2. Modut FSO jest dostarczany z alternatywnymi ptytami dolnymi do montazu na
innych jednostkach sterujacych. W przypadku montazu na jednostce sterujacej
BCU punkty mocowania powinny znajdowac na dtuzszych krawedziach modutu,
jak pokazano nailustracji ponizej. Jesli to konieczne, wymieni¢ dolng ptyte modutu
FSO.
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3. Zapomocy czterech wkretdw zamocowac modut FSO w gniezdzie 3 jednostki
sterujacej BCU [A41].

4. Dokreci¢ wkrety uziemiajgce elementy elektroniczne modutu FSO przy uzyciu
momentu sity 0,8 Nm.

Uwaga: Wkret ten mocuje ztgcza modutu i uziemia go. Jest konieczny do spetnienia
wymagan EMC i prawidtowego dziatania modutu.

5. Podtaczyé kabel danych modutu FSO, taczac nim ztacze X110 modutu FSO ze ztagczem
X12 jednostki BCU.

6. Aby ukoniczy¢ montaz, nalezy zapoznac sie z instrukcjami w odpowiednim
podreczniku uzytkownika modutu FSO.
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Okablowanie modutéw opcjonalnych

Patrz odpowiedni podrecznik modutu opcjonalnego. Znajdujg sie tam doktadne
instrukcje na temat montazu i okablowania.
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Jednostki sterujace przemiennika
czestotliwosci

Zawartos¢ tego rozdziatu
Ten rozdziat

« zawiera informacje o potaczeniach jednostek sterujacych uzywanych w
przemienniku czestotliwosci

- orazspecyfikacje wejs¢ i wyjs¢ tych jednostek.

Informacje ogdlne

Przewodnik czestotliwosci korzysta albo z jednostek sterujacych BCU-x2, albo z
jednostek sterujacych UCU-22...24.

Jednostkami zasilania i inwertera przemiennika czestotliwosci steruje specjalna
jednostka sterujaca. Oznaczenie jednostki sterujgcej zasilania to A51. Jednostka
sterujgca inwertera to A41. Obie jednostki sg potagczone zmodutami mocy (odpowiednio
z modutem zasilania i modutem inwertera) przy uzyciu swiattowoddw.

W tym podreczniku:

- nazwa ,BCU-x2” oznacza typy jednostki sterujgcej BCU-02 i BCU-12. Typy te réznig
sie liczbg potaczen modutu mocy (odpowiednio 2 7), ale pod innymi wzgledami
sg identyczne.

+ nazwa,UCU-22... 24” oznacza typy jednostki sterujacej BCU-22 i BCU-23. Typy te
rdznig sie liczbg potaczen modutu mocy (odpowiednio 2 i 8), ale pod innymi
wzgledami sg identyczne.
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Uktad jednostki BCU

Opis

Zaciski we/wy (patrz ponizszy schemat)

Rozszerzenie we/wy, interfejs enkodera
lub potaczenie modutu adaptera komuni-
kacyjnego. Jest to jedyne miejsce, w
ktérym mozna podtaczyc¢ jednostke dia-
gnostyki i interfejsu panelu FDPI-02.

Rozszerzenie we/wy, interfejs enkodera
lub potaczenie modutu adaptera komuni-
kacyjnego

Rozszerzenie we/wy, interfejs enkodera
albo potaczenie modutu adaptera komu-
nikacyjnego lub modutu funkcji bezpie-
czeAstwa FSO

Potaczenie modutu opcji komunikacji
RDCO-0Ox DDCS

Ztacze jednostki pamieci

Gniazdo baterii zegara czasu rzeczywiste-
go (BR2032)

Wybér trybu wejscia analogowego All (I
= prad, U = napiecie)

Wybdr trybu wejscia analogowego AlI2 (I
= prad, U = napiecie)

Przetacznik terminacji dla tgcza drive-to-
drive (D2D)
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Wybor uziemienia. Okresla, czy ztgcze
DICOM jest oddzielone od ztacza DIOGND
(tzn. wspdlne odniesienie dla rozchodze-
nia sie wejsciowych sygnatéw cyfro-
wych). Patrz schemat izolacji uziemienia.

Siedmiosegmentowy wyswietlacz

Informacje wieloznakowe sg wyswietlane jako powta-
rzane sekwencje znakéw

D

(Znak ,U” jest wyswietlany krétko przed
znakiem ,,0".)

Program sterujacy dziata

—
-

rC

Trwa uruchamianie programu sterujgce-
go

(Miganie) Nie mozna uruchomic¢ oprogra-
mowania sprzetowego. Brak jednostki
pamieci lub jest ona uszkodzona

b

Trwa pobieranie oprogramowania
sprzetowego z komputera do jednostki
sterujacej

Y

Przy wtaczaniu na wyswietlaczu moga
by¢ wyswietlane krétkie informacije, na
przyktad,1”,,2”,,b” lub ,U”. S to normal-
ne informacje wyswietlane tuz po wtacze-
niu. Jesli na wyswietlaczu sg wyswietlane
inne informacje niz opisane, oznacza to
awarie sprzetu.
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Opis

XAl Wejscia analogowe

XAO Wyjscia analogowe

XDl Wejscia cyfrowe, blokada wejscia cyfrowe-
go (DIIL, Digital Input InterLock)

XDIO Wejscia/wyjscia cyfrowe

XD2D tacze drive-to-drive

XD24 Wyjscie +24 V (w przypadku wejs¢ cyfro-
wych)

XETH Port Ethernet — nieuzywany

XPOW Wejscie zewnetrznego zasilania

XRO1 Wyjécie przekaznikowe RO1

XRO2 Wyjscie przekaznikowe RO2

XRO3 Wyjscie przekaznikowe RO3

XSTO Potaczenie funkcji bezpiecznego wytacza-
nia momentu (sygnaty wejsciowe)

XSTO OUT |Potaczenie funkcji bezpiecznego wytacza-
nia momentu (z modutami inwertera)

X12 (Po przeciwnej stronie) Potaczenie do
funkcji modutu bezpieczenstwa FSO
(opcjonalnie)

X13 Potaczenie panelu sterowania / komputera

X485 Nieuzywane

VIT/VIR, |Potaczenie $wiattowodowe z modutamil

V2T/V2R i2 (VXT = nadajnik, VxR = odbiornik)

V3T/V3R Potaczenie $wiattowodowe z modutami

3...7 (tylko BCU-12/22)

V7T/V7R (VxT = nadajnik, VxR = odbiornik)

m V8T/V8R Potaczenie $wiattowodowe z modutami

8...12 (tylko BCU-22)

V12T/V12R |(VXT = nadajnik, VxR = odbiornik)

SD CARD Karta pamiecirejestratora danych uzywana
na potrzeby komunikacji modutu inwertera

BATT OK Napiecie baterii zegara czasu rzeczywiste-
gojest wyzsze niz 2,8 V. Jesli dioda LED nie
Swieci sie przy zasilanej jednostce steruja-
cej, nalezy wymieni¢ baterie.

FAULT Program sterujacy wygenerowat btad. Na-
lezy zapoznad sie z podrecznikiem oprogra-
mowania sprzetowego jednostki inwerte-
ra/zasilania.

PWR OK Wewnetrzne napiecie jest poprawne

WRITE Trwa zapisywanie na karcie pamieci. Nie
nalezy wyjmowac karty pamieci.
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Domysiny diagram we/wy jednostki sterujacej zasilania

(BCU-x2)

Na ponizszym diagramie przedstawiono domysine potaczenia we/wy jednostki
sterujgcej zasilania (A51). Opisano w nim takze przeznaczenie potgczen w jednostce
zasilania. W normalnych warunkach nie nalezy zmienia¢ fabrycznego okablowania.

Rozmiar przewodu pasujacego do wszystkich zaciskdw srubowych (zaréwno w
przypadku kabli jedno-, jak i wielozytowych) to 0,5 ... 2,5 mmz2 (22...12 AWG). Moment
dokrecania to 0,45 N m (4 Ibf in).

Zacisk Opis
XD2D tacze drive-to-drive
111 B
2 2 A
Domyslnie nieuzywane
3|13 BGND
410 Shield
&MWL D2D.TERM Przetacznik terminacji facza drive-to-drivel)
X485 Ztacze RS485
5|5 B
6| 6 A Dormvinie mous
omyslnie nieuzywane
T BGND
8 1ls Shield

XRO1, XRO2, XRO3

1
12
13
21
22
23
31
32
33

11
12
13
21
22
23
31
32
33

NC
COM
NO
NC
COM
NO
NC
COM
NO

XSTO, XSTO OUT

O NOoOa AW~

XDl

1

o N oo vl M WD

ouT
SGND
IN1
IN2
IN1
SGND
IN2
SGND

Wyjscia przekaznikowe

Norm. zamkn.

y XROL: Praca® (zasilane = praca) 250 VAC
Wspdin

polny /30VDC, 2 A
Norm. otwarty

Norm. zamkn.
Weodin XRO2: Btad (-1)°) (zasilane = brak btedu)

polny 250 VAC /30VDC,2A
Norm. otwarty
Norm. zamkn. 3) . .
XRO3: MCB ctrl®/ (zasilane = zamkniety
Wspdlny gtéwny stycznik/wytacznik) 250 V AC /
Norm. otwarty 30VDC,2A

Bezpieczne wytaczanie momentu 4

XSTO: potaczenie fabryczne. Oba obwody muszg byé zamkniete, aby prze-
miennik czestotliwosci sie uruchomit (zaciski IN1iIN2 muszg by¢ potgczone
z zaciskiem OUT).

XSTO OUT: nieuzywane.

Wejscia cyfrowe
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Zacisk Opis
1 DI1 Btad tymczasowyd) (0 = zbyt wysoka temperatura)
2 DI2 Zezwolenie na biegz) (1 = zezwolenie na bieg)
3 DI3 Sprzezenie zwrotne McB> (0 = otwarty gtéwny stycznik/wytgcznik)
4 DI4 Btad pomocniczego obwodu wyiqcznikaz)
5 DI5 quyélni‘e nieuzywane. Moze stuzy¢ na przyktad do monitorowania btedu
uziemiania.
6 DI6 Reset”) (0 ->1 =reset z powodu btedu)
7 DIIL Domyslnie nieuzywane. Moze stuzy¢ na przyktad do zatrzymywania awaryj-
nego.
XDIO Wejscia/wyjscia cyfrowe
1 DIO1 Domyslnie nieuzywane
2 DIO2 Domyslnie nieuzywane
3 DIOGND Masa wejs¢/wyjsc¢ cyfrowych
4 DIOGND Masa wejs¢/wyjsc¢ cyfrowych
XD24 Wyjscie napiecia pomocniczego
5 +24VD +24V DC 200 mA>)
6 DICOM Masa wejsc¢ cyfrowych
7 +24VD +24V DC 200 mA”
8 DIOGND Masa wejsé/wyjsé cyfrowych
8 Wi DICOM=DIOGND | Przefacznik wyboru masy®
XAl Wejscia analogowe, wyj$ciowe napiecie odniesienia
1 +VREF 10V DC, R 1...10kQ
2 -VREF -10VDC, R 1...10 kQ
3 AGND Uziemienie
4 All+
5 AL DomyéInie nieuzywane. 0(2)...10 V, R,, > 200 kQ )
6 Al2+
7 A DomyslInie nieuzywane. 0(4)...20 mA, R;, = 100 08
- m~ ALl Przetgcznik wyboru trybu pracy wejscia All (prgdowe/napieciowe)
- W~ AR Przetacznik wyboru trybu pracy wejscia Al2 (pradowe/napieciowe)
XAO Wyjscia analogowe
1 AO1 ‘ 2)
> AGND Zero (wskazuje na brak sygnatu)™ 0...20 mA, R, <500 Q
3 AO2 ‘ 2)
A AGND Zero (wskazuje na brak sygnatu)™ 0...20 mA, R_. <500 Q
XPOW Wejscie zewnetrznego zasilania
1 +24VI
2 GNP 24V DC,2,05A
3 +24VI "
4 GND

X12
X13

Nieuzywane w jednostkach zasilania

Ztacze panelu sterowania




154 Jednostki sterujgce przemiennika czestotliwosci

Zacisk Opis

X205 Ztacze jednostki pamieci

D Terminacja musi by¢ ustawiona w pozycji ON (Wt.), jesli jednostka zasilania jest pierwsza lub ostatnig jednostka
facza drive-to-drive (D2D). Dla jednostek posrednich terminacje nalezy ustawié¢ w pozycji OFF (Wyt.).

2 DomysIne wykorzystanie sygnatu w programie sterujgcym. Mozna je zmieni¢ przez zmiane parametru. Sprawdz
rowniez diagramy obwoddéw specyficzne dla dostawy.

3 Wykorzystanie sygnatu w programie sterujgcym (ustalone). Sprawdz réwniez diagramy obwodéw specyficzne dla
dostawy.

4 1o wejscie dziata jako prawdziwe wejscie funkcji bezpiecznego wytaczania momentu tylko w jednostkach inwertera.
W innych zastosowaniach (na przyktad w jednostkach zasilania lub hamowania) brak napiecia na zacisku IN1i/lub
IN2 spowoduje zatrzymanie jednostki, ale nie bedzie to prawdziwa funkcja bezpiecznego wytaczenia.

5 Catkowita obcigzalnos¢ tych wyjs¢ wynosi 4,8 W (200 mA przy 24 V) minus moc pobierana przez DIO1i DIO2.

6 Okreéla, czy DICOM jest oddzielone do DIOGND (tzn. czy istnieje wspdine odwotanie do wejs¢ cyfrowych). ON:
DICOM jest podtaczone do DIOGND. OFF: DICOM jest oddzielone od DIOGND.

7 Tryb pradowy [0(4)...20 mA, R;, =100 Q] lub napieciowy [0(2)...10V, R;, > 200 kQ] wybiera sie za pomoca przetacznika
All. Zmiana ustawiert wymaga ponownego uruchomienia jednostki sterujacej.

9 Wejscie pradowe [0(4)...20 mA, R, =100 Q] lub napieciowe [0(2)...10 V, R;, > 200 kQ] wybrane za pomoca przetacznika
Al2. Zmiana ustawier wymaga ponownego uruchomienia jednostki sterujacej.
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Domysiny diagram we/wy jednostki sterujgcej Inwertera

(BCU)

W tabeli ponizej opisano zastosowanie ztgczy w jednostce inwertera. W normalnych
okolicznosciach nie nalezy zmieniad fabrycznego okablowania.

Rozmiar przewodu pasujgcego do wszystkich zaciskdw srubowych (zaréwno w
przypadku kabli jedno-, jak i wielozytowych) to 0,5 ... 2,5 mmz2 (22...12 AWG). Moment
dokrecania to 0,45 N m (4 Ibf in).

Zacisk Opis
XD2D tacze drive-to-drive
1] 1 B
2 2 A
3 3 BGND tacze drive-to-drive. Patrz sekcja Ztagcze XD2D (str. 169).
] Shield
Przetgcznik terminacji tagcza drive-to-drive. Musi by¢ w pozycji wigczonej,
Z gt D2D.TERM gdy jednostka inwertera jest pierwszg lub ostatniag jednostka tacza drive-
© o ’ to-drive (D2D). W jednostkach posrednich terminacje nalezy ustawi¢ na
wytaczona.
X485 Ztacze RS485
5 5 B
6 6 A
Domyslnie nieuzywane
77 BGND
8118 Shield
XRO1, XRO2, XRO3 Wyjscia przekaznikowe
11 NC Norm. zamkn.
11 p XROL1: Stan gotowosci (zasilanie = stan
n 12 coMm Wspdiny gotowoséci) 250 VAC / 30 V DC, 2 A
13 13 NO Norm. otwarty
21 21 NC Norm. zamkn.
p XRO2: Dziata (zasilanie = dziata) 250 V AC
22 | |22 COM Wspdlny /30VDC,2A
23| 23 NO Norm. otwarty
2; 31 NC Norm. zamkn.
p XRO3: Btad (-1) (zasilanie = brak btedu)
g3 |°° com Wspdlny 250 VAC /30VDC,2A
33 NO Norm. otwarty
XSTO, XSTO OUT Bezpieczne wytgczanie momentu
1 ouT
1 XSTO: Potaczenie fabryczne. Oba obwody muszg byé zamkniete, aby prze-
2 2 SGND miennik czestotliwosci sie uruchomit (zaciski IN1iIN2 muszg by¢ potagczone
3 3 IN1 z zaciskiem OUT). Patrz rozdziat Funkcja bezpiecznego wytgczenia momentu
(STO).
4 4 IN2
5 5 IN1
XSTO OUT: Wyjscie funkcji bezpiecznego wytgczania momentu do modutéw
7 7 IN2 inwertera.
8
8 SGND

XDl

Wejscia cyfrowe
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Zacisk Opis
1 DIl Stop (0)/Start (1)
2 DI2 Do przodu (0)/Do tytu (1)
3 DI3 Reset
4 Di4 Wybér czaséw przyspieszenia i zwolnienia )
5 DI5 Stata predkos$¢ 1 (1 = wt) 2)
6 DI6 Domyslnie nieuzywane.
7 DIIL Zezwolenie na bieg 3)
XDIO Wejscia/wyjscia cyfrowe
1 DIO1 Wyjécie: Stan gotowosci
2 DIO2 Wyjscie: Bieg
3 DIOGND Masa wejsé/wyjscé cyfrowych
4 DIOGND Masa wejsé/wyjsé cyfrowych
XD24 Wyjscie napiecia pomocniczego
5 +24VD +24V DC 200 mA%)
6 DICOM Masa wejs¢ cyfrowych
7 +24VD +24V DC 200 mA”
8 DIOGND Masa wejsé/wyjsé cyfrowych
Przetgcznik wyboru masy. Okresla, czy ztgcze DICOM jest oddzielone od
55 picom-DioGN 24130060 (i, wapdineooesinicla orchodienia e el comcr
OFF: Ztacza DICOM i DIOGND oddzielone.
XAl Wejscia analogowe, wyjsciowe napiecie odniesienia
1 +VREF 10V DC, R 1...10kQ
2 -VREF -10VDC, R 1...10 kQ
3 AGND Uziemienie
4 All+
5 AL Wartoé¢ zadana predkosci. 0(2)...10 V, Ry, > 200 kQ3)
6 Al2+
Z Al Domyslnie nieuzywane. 0(4)...20 mA, R;, =100 0®
- B~ AL Przetgcznik wyboru trybu pracy wejscia All (pradowe/napieciowe)
- W~ |AI2 Przetacznik wyboru trybu pracy wejscia Al2 (pradowe/napieciowe)
XAO Wyjscia analogowe
1 AO1
I > AGND Predkosc¢ silnika, obr./min 0...20 mA, R <500 Q
3 AO2
7 AGND Prad silnika 0...20 mA, R <500 Q
XPOW Wejscie zewnetrznego zasilania
1 +24VI
2 GND 24V DC,2,05A
3 +24V| Mozna podtaczyé drugie, zapasowe zasilanie.
4 GND
12

X

Ztacze modutu funkcji bezpieczeristwa
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Zacisk Opis
X13 Ztacze panelu sterowania
X205 Ztacze jednostki pamieci

Do-= Uzywane rampy przyspieszenia/zwolnienia zdefiniowane przez parametry 23.12/23.13.
1 = Uzywane rampy przyspieszenia/zwolnienia zdefiniowane przez parametry 23.14/23.15.
] Predko$¢ stata 1 jest definiowana za pomocg parametru 22.26.
3 Wejscie DIIL zostato skonfigurowane pod katem wytgczania jednostki po utracie sygnatu wejSciowego. To wejscie

nie ma klasyfikacji SIL lub PL.

4 catkowita obcigzalnos¢ tych wyjs¢ wynosi 4,8 W (200 mA przy 24 V) minus moc pobierana przez DIO1i DIO2.

5 Tryb pradowy [0(4)...20 mA, R;, =100 Q] lub napieciowy [0(2)...10 V, Ry, > 200 kQ] wybiera sie za pomoca przetgcznika
All. Zmiana ustawiert wymaga ponownego uruchomienia jednostki sterujacej.

9 Wejscie pragdowe [0(4)...20 mA, R;, =100 Q] lub napieciowe [0(2)...10 V, R, > 200 kQ] wybrane za pomoca przetgcznika
Al2. Zmiana ustawiert wymaga ponownego uruchomienia jednostki sterujacej.
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Na schemacie ponizej pokazano domysine ztacza we/wy jednostki sterujacej inwertera
(A41).

XRO1...XRO3
C NC 11
COM 12 .
L I NO 13 —H
— NC 21
COM 22 .
L I NO 23 D 7
I~ NC 31 1
COM 32
L I No 33
XSTO
ouT 1 )
SGND 2
INT 3
IN2 4
DI
DI2
DI3
DI4
DI5
DI6
DIIL —1
+24VD
DICOM
+24VD
DIOGND
(\I
B
!
I T
——
1 Y
(= I~
Rwag
AN
-7 ()
YA
€

1) Btad

2) Jeslito konieczne, mozna podtaczy¢ urzagdzenie zabezpieczajace (na przyktad przekaznik zabezpie-
czajacy) do zacisku XSTO. Patrz rozdziat Funkcja bezpiecznego wytgczenia momentu (STO).
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Uktad UCU-22...24

Opis

1/0

Zaciski we/wy

SLOT1

11078

SLOT2

il

Rozszerzenie we/wy, interfejs enkodera lub
potaczenie modutu adaptera
komunikacyjnego. Moduty typu F zadapterem
USCA-02.

Rozszerzenie we/wy, interfejs enkodera lub
potaczenie modutu adaptera
komunikacyjnego. Moduty typu F zadapterem
USCA-02.

SLOT3

—

21075

Rozszerzenie we/wy, interfejs enkodera lub
potaczenie modutu adaptera
komunikacyjnego. Moduty typu F zadapterem
USCA-02.

SLOT 4

Potaczenie modutu opcji komunikacji RDCO-0x
DDCS

MEM

WH3L g2ax

Ztacze jednostki pamieci UMU-01. Karta
pamieci microSDHC rejestratora danych na
potrzeby komunikacji z modutem inwertera
znajduje sie wewnatrz modutu pamieci.

WYL SBFX
' NO ddo ‘- NO
SVIE SB8YX

NO

BAT

£ 1075

Gniazdo baterii zegara czasu rzeczywistego
(BR2032)

XD2D TERM

340
=
440

EUFH;-GQ 2E 5

X485 TERM
X485 BIAS

°
O

!

DICOM=
DIOGND

K|S
©
©)

#1078

L

XA)BEg XRO1
BHELE

XSTO

]
v

XL‘!OJ!
DI

o | ames

Przetaczniki terminacji dla tacza drive-to-drive
(XD2D)

Przetacznik terminacji facza RS-485
Przetacznik bias tacza RS-485.

Wybdr uziemienia. Okresla, czy ztgcze DICOM
jest oddzielone od ztagcza DIOGND (tzn.
wspdlne odniesienie dla rozchodzenia sie
wejsciowych sygnatéw cyfrowych). Zapoznaj
sie ze schematem izolacji uziemienia.

2ol ><

awze

W | M %5
|

anwze [ 03

laneoia | ¥oN

OLIINNGD 0/1
=
o K|
o
-

REEIEE

g

XRO2
R
XDI
BREEE|E
XSTO OUT XAl
B

5Eafjdaderese

9
i
o
H

anoy  [laneoia

aew §

.

Dioda LED

s
ans
e
ano

\

LIRS TREL
|
=L

Opis

PWR

BAT

WRITE

Gdy dioda PWR $wieci, napiecie zasilania jest
wystarczajace.

Gdy dioda BAT $wieci, napiecie baterii zegara
czasu rzeczywistego jest wyzsze niz 2,5 V. Jesli
dioda nie $wieci, nalezy wymieni¢ baterie.

Gdy dioda WRITE $wieci, trwa zapis na karcie
pamieci microSDHC. Nie nalezy wyjmowad
karty pamieci microSDHC.

FAULT

Program sterujacy wygenerowat btad.
Zapoznaj sie z podrecznikiem
oprogramowania.

FS COMM

FS STATUS

Zarezerwowane.

Zarezerwowane.
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— Opis
l@j@ ‘Hg XAl Wejscie analogowe
XPOW
il XAO Wyjscie analogowe
]m XCAN Nieuzywane
g XAOW XCAN TERM | Przetacznik terminacji magistrali CAN
. XDl Wejscie cyfrowe
XRO2 | Mi?_l' XDIO Cyfrowe wejsécie/wyjscie
= ol
e %!{ Tl XD2D tacze drive-to-drive
—— | xoi ] o o
GiRm I‘Ql‘li i XD24 Wyijscie +24 V (dla wejscia cyfrowego)
I:(“( % XETH1 Porty Ethernet dla magistrali komunikacyjnej,
— rzetacznik wewnetrzn
. XETH2 przeta rzny
‘X485W XsTo || | XSTO XETH3 Porty Ethernet do komunikacji z narzedziem,
ouT przetacznik wewnetrzny
XETH4
. XPAN Ztacze panelu sterowania
K
o XPAN TERM | Przetacznik terminacji magistrali panelu
| XPOW Wejscie zewnetrznego zasilania
85 ols L P
o WNILAWOX WIZLNGEX XRO1 Wyjscie przekaznikowe RO1
O =— (1
i D@% g *f% XRO2 Wyj$cie przekaznikowe RO2
T —
mg | ;g XRO3 Wyjscie przekaznikowe RO3
=0 | —— —
E " S i‘g XRO4 Wyjscie przekaznikowe RO4, zarezerwowane.
= 3 = & XSTO Potaczenie funkcji bezpiecznego wytaczania
M — =" momentu (sygnaty wejsciowe)
E —
] ’M*ﬁg e 72% XSTO OUT Potaczenie funkcji bezpiecznego wytaczania
= z ;z momentu (z modutami inwertera)
<8 18 18
E g —> =" X485 tacze RS-485
S ="
L= =P VIT/VIR Potaczenia $wiattowodowe z modutami
:H gg || & :g konwertera (VXT = nadajnik, VxR = odbiornik)
SR ==l V14T /V14R
Lp— ) —
I (N
S
-
— — e
"‘HIWHHH!_‘ 5 | '§ 3
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zywane

Pomiary temperatury i wilgotnosci

Opis
Nieu

Srodowiskowe

®

XFSO
Czujnik
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Domysiny schemat we/wy jednostki sterujgcej zasilania
(UCU-22...24)

Na ponizszym diagramie przedstawiono domysine potaczenia we/wy jednostki
sterujgcej zasilania (A51). Opisano w nim takze przeznaczenie potgczen w jednostce
zasilania. W normalnych warunkach nie nalezy zmienia¢ fabrycznego okablowania.

Rozmiar przewodu pasujacego do wszystkich zaciskdw srubowych (zaréwno w
przypadku kabli jedno-, jak i wielozytowych) to 0,5 ... 2,5 mmz2 (22...12 AWG). Moment
dokrecania to 0,45 N m (4 Ibf in).

Zacisk Opis
XD2D tacze drive-to-drive
111 B
2 2 A
Domyslnie nieuzywane
3|13 BGND
4 4 SHIELD
E XD2D TERM Przetacznik terminacji tacza drive-to-drive.
X485 Ztacze RS485
5 | |5 B
6 6 A .
Domyslnie nieuzywane
T BGND
g 8 SHIELD
E X485 BIAS Przetacznik wyboru bias X485
E X485 TERM Przetacznik terminacji X485
XCAN Magistrala CAN
9 9 CANH
10 | |10 CANL Nieobstugiwane
11 11 CGND
12| 112 SHIELD | Ekran kabla sterowania
L ]
$|1| XCAN TERM Przetacznik terminacji CANopen
ON
XRO1 Wyjscie przekaznikowe 1
1 11 NC1 Norm. zamkn. "
p; XRO1: P il =
% 12 COML Wspdiny O1: Praca™’ (zasilane = praca)
250VAC/30VDC,2A
131 13 NO1 Norm. otwarty
XRO2 Wyjscie przekaznikowe 2
21 21 NC2 Norm. zamkn.
. XRO2: Btad (-1)!) (zasilane = brak btedu)
22 | |22 COM2 Wspdlny
250VAC/30VDC,2A
23 | 23 NO2 Norm. otwarty
XRO3 Wyjscie przekaznikowe 3
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Zacisk Opis
31| 3¢ NC3 Norm. zamkn. XRO3: Sterowanie MCB?) (zasilane = za-
32 | |32 COM3 Wspdlny myka gtéwny stycznik/wytacznik).
33 133 NO3 Norm. otwarty 250 VAC/30VDC,2A
XRO4 Wyjscie przekaznikowe 4
41 41 NC4 Norm. zamkn.
- XRO4: Nieobstugiwane
42 | |42 COM4 Wspdlny
250VAC/30VDC,2A
43 | 143 NO4 Norm. otwarty
XSTO Bezpieczne wytaczanie momentu3)
1 1 ouT
2 2 SGND XSTO: Potfaczenie fabryczne. Oba obwody muszg by¢ zamkniete, aby jed-
nostka zasilania zostata uruchomiona (zaciski STO1i STO2 muszg by¢ po-
813 STO1 taczone z zaciskiem OUT).
4] a4 STO2
XSTO OUT Zfacze bezpiecznego wytgczania momentu (STO)
5 5 OUT1
6 6 SGND
XSTO OUT: nieuzywane.
7 7 ouT2
8 |8 SGND
XDl Wejscia cyfrowe
1 DIl Btad tymczasowyl) (0 = zbyt wysoka temperatura)
2 DI2 Zezwolenie na biegl) (1 = zezwolenie na bieg)
3 DI3 Sprzezenie zwrotne McB2) (0 = otwarty gtéwny stycznik/wytgcznik)
4 Dl4 Btad pomocniczego obwodu wy%qcznikal)
5 DI5 Domyslnie nieuzywane. Moze by¢ uzywane np. do monitorowania btedéw
uziemienia.
Reset!)
6 Dl6
(0 -> = reset z powodu btedu)
7 DIIL DomyslInie nieuzywane. Moze by¢ uzywane np. do zatrzymywania awaryjne-
go.
XDIO Wejscia/wyjscia cyfrowe
1 DIO1 Domyslnie nieuzywane
2 DIO2 Domyslnie nieuzywane
3 DIOGND Masa wejs¢/wyjsc¢ cyfrowych
4 DIOGND Masa wejs¢/wyjsé cyfrowych
XD24 Wyjscie napiecia pomocniczego
5 +24VD +24V DC 200 mA¥)
6 DICOM Masa wejs¢ cyfrowych
7 +24VD +24V DC 200 mA®)
8 DIGND Masa wejs¢/wyjscé cyfrowych
Przetacznik wyboru masy. Okresla, czy ztagcze DICOM jest oddzielone od
1l _ ztacza DIOGND (tzn. wspdlne odniesienie dla rozchodzenia sie wejsciowych
T DICOM=DIOGND sygnatéw cyfrowych). ON: Ztgcze DICOM podtaczone do ztgcza DIOGND.

OFF: Ztacza DICOM i DIOGND oddzielone.
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Zacisk Opis
XAl Wejscia analogowe, wyjsciowe napiecie odniesienia
1 +VREF 10VDC, R 1...10kQ
2 -VREF -10VDC, R 1...10 kQ
3 AGND Uziemienie
4 All+
5 AlL Domyslnie nieuzywane. 0(2)...10 V, R;, > 200 kQ 5)
6 Al2+
= NG Domyslnie nieuzywane. 0(4)...20 mA, R;, =100 Qb
XAO Wyjscia analogowe
1 AO1
Zero (brak wskazania sygna’ru)l) 0...20 mA, R_<500Q
2 AGND
3 AO2
Zero (brak wskazania sygna’ru)l) 0...20 mA, R_ <500 Q
4 AGND
XPOW Wejscie zewnetrznego zasilania
1 +24V
2 GND
24V DC, 2,05 A
3 24V
4 GND
XFSO Ztacze modutu funkcji bezpieczeristwa. Domysinie nieuzywane.
XETH1 ,
Porty Ethernet dla magistrali komunikacyjnej. Domysinie nieuzywane.
XETH2
XETH3
Porty Ethernet do komunikacji z narzedziem. DomyslInie nieuzywane.
XETH4
XPAN Ztacze panelu sterowania
J*I XPAN TERM Przetacznik terminacji ztagcza panelu sterowania
ON
MEM Ztacze jednostki pamieci

D DomyslInie uzy¢ sygnatu w programie sterujgcym. Uzycie mozna zmieni¢ za pomoca parametru. Informacje o uzyciu
w konkretnej dostawie mozna znalez¢ na schematach obwoddéw wiasciwych dla dostawy.

] Uzy¢ sygnatu w programie sterujgcym. Uzycie jest state i nie mozna go zmieni¢ za pomoca parametru.

) To wejscie dziata jako prawdziwe wejscie funkcji bezpiecznego wytgczania momentu tylko w jednostkach inwertera.
W innych zastosowaniach (na przyktad w jednostkach zasilania lub hamowania) brak napiecia na zacisku STO1i/lub
STO2 spowoduje zatrzymanie jednostki, ale nie bedzie to funkcja bezpieczenstwa wedtug klasyfikacji SIL/PL.

4 catkowita obcigzalnos¢ tych wyjs¢ wynosi 4,8 W (200 mA przy 24 V) minus moc pobierana przez DIO1i DIO2.

9 Natezenie [0(4)...20 mA, R, =100 Q] lub napiecie [0(2)...10 V, R, > 200 kQ]. Zmiana ustawierr wymaga ponownego
uruchomienia jednostki sterujacej.

6 Natezenie [0(4)...20 mA, R;, = 100 Q] lub napiecie [0(2)...10 V, Ry, > 200 kQ]. Zmiana ustawier wymaga ponownego
uruchomienia jednostki sterujacej.
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Domysiny schemat we/wy jednostki sterujagcej inwertera
(UCU-22...24)

W tabeli ponizej opisano zastosowanie ztgczy w jednostce inwertera. W normalnych
okolicznosciach nie nalezy zmieniad fabrycznego okablowania.

Rozmiar przewodu pasujgcego do wszystkich zaciskdw srubowych (zaréwno w
przypadku kabli jedno-, jak i wielozytowych) to 0,5 ... 2,5 mm2 (22...12 AWG). Moment
dokrecania to 0,45 N m (4 Ibf in).

Zacisk Opis
XD2D tacze drive-to-drive
11 B
2 2 A
tacze drive-to-drive. Patrz sekcja Ztagcze XD2D (str. 169).
3113 BGND
4 4 SHIELD
E XD2D.TERM Przetacznik terminacji tacza drive-to-drive.
X485 Ztacze RS485
5 |5 B
6 6 A )
Domyslnie nieuzywane
7 BGND
2 8 SHIELD
E X485 BIAS Przetacznik wyboru bias X485
E X485 TERM Przetacznik terminacji X485
XCAN Magistrala CAN
9 9 CANH
10 | |10 CANL Nieobstugiwane
1 11 CGND
2] 12 SHIELD | Ekran kabla sterowania
L ]
I} | XCAN TERM Przetacznik terminacji CANopen
ON
XRO1 Wyjscie przekaznikowe 1
1 11 NC1 Norm. zamkn.
p; XRO1: Stan gotowosci (zasilanie = stan
. |12 comi Wspolny gotowoéci) 250 V AC /30 V DC, 2 A
131 113 NO1 Norm. otwarty
XRO2 Wyjscie przekaznikowe 2
21 21 NC2 Norm. zamkn.
p XRO2: Dziata (zasilanie = dziata) 250 V AC
22 | |22 COM2 Wspdlny /30VDC,2A
23| 23 NO2 Norm. otwarty
XRO3 Wyjscie przekaznikowe 3
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Zacisk Opis
31 31 NC3 Norm. zamkn.
P XRO3: Btad (-1) (zasilanie = brak btedu)
ey |32 coms Wspdlny 250 VAC /30VDC,2A
33| 133 NO3 Norm. otwarty
XRO4 Wyjscie przekaznikowe 4
41 41 NC4 Norm. zamkn.
. XRO4: Nieobstugiwane
42 | |42 COM4 Wspdlny
250VAC/30VDC,2A
43 | 143 NO4 Norm. otwarty
XSTO Bezpieczne wytgczanie momentu
ik ouT . o
XSTO: Potaczenie fabryczne. Oba obwody (modut zasilajacy, jednostka
2 | |2 SGND sterujgca) musza by¢ zamknigte, aby przemiennik czestotliwosci sig uru-
8 3 sToO1 chomit (zaciski STO11 STO2 muszg by¢ potagczone z zaciskiem OUT). Patrz
2 rozdziat Funkcja bezpiecznego wytgczenia momentu (STO) (str. 323).
4 STO2
XSTO OUT Potaczenie funkcji bezpiecznego wytgczania momentu (z modutamiinwer-
tera)
5 5 OuUT1
6 6 SGND XSTO OUT: Wyjscie funkcji bezpiecznego wytaczania momentu do modutéw
7 7 ouT?2 inwertera
8 |8 SGND
XDl Wejscia cyfrowe
1 DIl Stop (0)/Start (1)
2 DI2 Do przodu (0)/Do tytu (1)
3 DI3 Reset
4 Di4 Wybdr czaséw przyspieszenia i zwolnienial)
5 DI5 Predkoé¢ stata 1 (1 = wt.)2)
6 DI6 Domyslnie nieuzywane.
7 DIIL Zezwolenie na bieg 3)
XDIO Wejscia/wyjscia cyfrowe
1 DIO1 Wyjécie: Stan gotowosci
2 DIO2 Wyjscie: Bieg
3 DIOGND Masa wejsé/wyjsé cyfrowych
4 DIOGND Masa wejsé/wyjsé cyfrowych
XD24 Wyjscie napiecia pomocniczego
5 +24VD +24V DC 200 mA%)
6 DICOM Masa wejs¢ cyfrowych
7 +24VD +24V DC 200 mA%)
8 DIGND Masa wejs¢/wyjsé cyfrowych
Przetacznik wyboru masy. Okresla, czy ztgcze DICOM jest oddzielone od
[N ] _ ztacza DIOGND (tzn. wspdlne odniesienie dla rozchodzenia sie wejsciowych
! DICOM=DIOGND sygnatéw cyfrowych). ON: Ztgcze DICOM podtaczone do ztgcza DIOGND.

OFF: Ztagcza DICOM i DIOGND oddzielone.
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Zacisk Opis
XAl Wejscia analogowe, wyjsciowe napiecie odniesienia
1 +VREF 10V DC, R 1...10kQ
2 -VREF -10VDC, R 1...10 kQ
3 AGND Uziemienie
4 All+
s AlL Wartos$¢ zadana predkosci. 0(2)...10 V, Ry, > 200 kQ 5)
6 Al2+
= NG Domyslnie nieuzywane. 0(4)...20 mA, R;, = 100 0®)
XAO Wyjscia analogowe
1 AO1
Predkos¢ silnika w obr./min 0 ... 20 mA, R_ <500 Q
2 AGND
3 AO2
Prad silnika 0 ... 20 mA, R <500 Q
4 AGND
XPOW Wejscie zewnetrznego zasilania
1 +24V
2 GND 24V DC, 2,05 A
3 +24V Mozna podtaczy¢ drugie, zapasowe zasilanie.
4 |oND
XFSO Ztacze modutu funkcji bezpieczeristwa. Domysinie nieuzywane.
XETH1 ,
Porty Ethernet dla magistrali komunikacyjnej. Domysinie nieuzywane.
XETH2
XETH3
Porty Ethernet do komunikacji z narzedziem. Domysinie nieuzywane.
XETH4
XPAN Ztacze panelu sterowania
J*I XPAN TERM Przetacznik terminacji ztgcza panelu sterowania
ON
MEM Ztacze jednostki pamieci

Do-= Uzywane rampy przyspieszenia/zwolnienia zdefiniowane przez parametry 23.12/23.13.
1 = Uzywane rampy przyspieszenia/zwolnienia zdefiniowane przez parametry 23.14/23.15.

] Predko$¢ stata 1 jest definiowana za pomocg parametru 22.26.
3 Wejscie DIIL zostato skonfigurowane pod katem wytgczania jednostki po utracie sygnatu wejSciowego. To wejscie

nie ma klasyfikacji SIL lub PL.

4 catkowita obcigzalnos¢ tych wyjs¢ wynosi 4,8 W (200 mA przy 24 V) minus moc pobierana przez DIO1i DIO2.

5 Natezenie [0(4)...20 mA, R;, = 100 Q] lub napiecie [0(2)...10 V, Ry, > 200 kQ]. Zmiana ustawien wymaga ponownego
uruchomienia jednostki sterujacej.

) Natezenie [0(4)...20 mA, R;, =100 Q] lub napiecie [0(2)...10 V, Ry, > 200 kQ]. Zmiana ustawien wymaga ponownego
uruchomienia jednostki sterujacej.




168 Jednostki sterujgce przemiennika czestotliwosci

Na schemacie ponizej pokazano domysine ztacza we/wy jednostki sterujacej inwertera
(A41).

XRO1...XRO4
NC1 11
COM1 12
NO1 13 1
NC2 21
com2 | 22
NO2 23 [ b Xl
NC3 31 C H
com3 | 32
NO3 33
NC4 41
com4 | 42
NO4 43
XSTO
ouT 1
SGND
STO1
STO2

(]

AlWIN

XDI

DI1

DI2
DI3
Dl4
DI5
DI6
DIIL

+24VD

DICOM

+24VD
DIOGND

+VREF

-VREF

AGND
Al1+
Al1-
Al2+
Al2-

]
w

AO1
AGND
AO2
AGND

(o
RN
OO

.||-|-/
i

1) Btad

2) Jeslito konieczne, mozna podtgczy¢ urzadzenie zabezpieczajace (np. przekaznik zabezpieczajacy)
do zacisku XSTO. Patrz rozdziat Funkcja bezpiecznego wytgczenia momentu (STO).
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Informacje dodatkowe o tych ztgczach

Zrédto zasilania jednostki sterujacej (XPOW)

Jednostka sterujgca jest zasilana (24 V DC, 2 A) (ZCU, BCU) lub 24 V DC, 2,9 A (UCU)
przez blok zaciskéw XPOW. W przypadku jednostki sterujacej BCU/UCU do tego samego
bloku zaciskéw mozna podtaczy¢ drugie, zapasowe zasilanie.

Uzywanie drugiego Zrédta zasilania jest zalecane, jesli:

- jednostka sterujgca musidziatad podczas przerw w dostawie zasilania, na przykfad
ze wzgledu na ciagta komunikacje z modutem magistrali;

+ wymagane jest natychmiastowe ponowne uruchomienie po przerwie w dostawie
zasilania (tzn. nie jest dozwolone opdZnienie w uruchomieniu jednostki sterujgcej).

Wejscie DIIL

Do wejscia DIIL mozna podtaczy¢ obwody zabezpieczajgce. Wejscie zostato
sparametryzowane pod katem wytgczania jednostki po utracie sygnatu wejsciowego.

Zestaw przewododéw zworki zamontowany fabrycznie taczy wejscie DIIL z napieciem
+24 V, co umozliwia uruchomienie przemiennika czestotliwosci. Jesli ta funkcja jest
uzywana w ramach wdrozenia funkcji bezpieczenstwa, zestaw przewoddéw zworki
nalezy wyja¢.

Uwaga: To wejscie nie ma certyfikatu SIL ani PL.

Ztacze XD2D
Ztacze XD2D udostepnia potaczenie RS-485 umozliwiajace:

+ podstawowg komunikacje w trybie nadrzedny/podrzedny z jednym nadrzednym
przemiennikiem czestotliwosci i wieloma przemiennikami podrzednymi;

- sterowanie przez magistrale komunikacyjng za posrednictwem wbudowanego
interfejsu komunikacyjnego EFB lub

+ komunikacje D2D (drive-to-drive) implementowang za pomocg programowania
aplikacji.

Ustawienia powigzanych parametréw zawiera podrecznik oprogramowania

przemiennika czestotliwosci.

Dokonac terminacji magistrali w jednostkach na koncach facza drive-to-drive. Wytgczy¢
terminacje magistrali w jednostkach posrednich.

Uzy¢ kabla typu ekranowana skretka dwuzytowa do przesytania danych i drugiej pary
do uziemienia sygnatu (o impedancji znamionowej 100...165 Q, na przyktad Belden
9842). Dla uzyskania najlepszej odpornosci firma ABB zaleca uzywanie kabli wysokiej
jakosci. Kabel powinien by¢ tak kroétki, jak jest to mozliwe. Nalezy unika¢ niepotrzebnych
petli i uktadania kabla réwnolegle w poblizu kabli zasilania (np. kabli silnika).
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Ponizszy schemat przedstawia okablowanie tgcza drive-to-drive. Schemat ma
zastosowanie do nastepujacych jednostek sterujacych:

- BCU-02/12/22
« UCuU-22...24

BGND | 3 «———— 7
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Terminacja wt. Terminacja wyt. Terminacja wt.

Bezpieczne wytgczanie momentu (XSTO, XSTO OUT)

Patrz rozdziat Funkcja bezpiecznego wytgczenia momentu (STO) (str. 323).

Uwaga: Wejscie XSTO dziata jako prawdziwe wejscie funkcji bezpiecznego wytgczania
momentu tylko w jednostce sterujgcej inwertera. Odtgczenie zasilania od zaciskéw
wejsciowych funkcji STO innych jednostek (jednostek zasilania, konwertera DC/DC
lub hamowania) spowoduje zatrzymanie jednostki, ale nie jest to funkcja
bezpieczenstwa wedtug klasyfikacji SIL/PL.

Potaczenie modutu funkcji bezpieczenstwa FSO (X12, tylko zjednostka
BCU)

Zapozna¢ sie z odpowiednig instrukcjg uzytkownika modutu FSO.

Uwaga: Jednostki sterujace majace naklejke z tekstem ,,No FSO support” (Brak obstugi
FSO) sg niezgodne z modutem funkcji bezpieczeristwa FSO.

Gniazdo karty pamieci SDHC

Jednostka sterujgca BCU ma wbudowany rejestrator danych zbierajgcy dane czasu
rzeczywistego z modutéw mocy na potrzeby sledzenia bteddéw i analizy. Dane te sg
przechowywane na karcie pamieci SDHC wtozonej w gniazdo SD CARD. Moze je
analizowac personel serwisowy ABB.

Gniazdo karty pamieci microSDHC

Jednostka sterujgca UCU-22... 24 ma wbudowany rejestrator danych zbierajgcy dane
czasu rzeczywistego z modutéw mocy na potrzeby sledzenia btedéw i analizy. Dane
te sg przechowywane na karcie pamieci microSDHC wtozonej do modutu pamieci UMU
i moze je analizowa¢ personel serwisowy ABB.



Dane ztacza

Zasilanie (XPOW)
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Odstepy miedzy pinami ztagcza 5 mm, rozmiar drutu 0,5 do
2,5 mmz (22...12 AWG)

Maksymalny moment dokrecania 0,45 N m (4 Ibf-in)
24V (¥10%) DC, 2 A (BCU)

19...32V DC, 2,9 A (UCU-22...24)

Wejscie zasilania zewnetrznego.

W celu zapewnienia nadmiarowosci jednostki sterujgce BCU i
UCU-22...24 moga by¢ potaczone z dwoma Zrédtami zasilania.

Wyjscia przekaznikowe RO1...RO3
(XROL1...XRO3 [BCU])

Wyjécia przekaznikowe RO1...RO4
(XRO1...XRO4 [UCU-22...24])

Wyjécie +24 V (XD24:2 i XD24:4)

Odstepy miedzy pinami ztacza 5 mm, rozmiar drutu 0,5 do
2,5mmz2 (22...12 AWG)

Maksymalny moment dokrecania 0,45 N m (4 Ibf-in)
250VAC/30VDC,2A

Chronione przez warystory

Odstepy miedzy pinami ztagcza 5 mm, rozmiar drutu 0,5 do
2,5 mm?2 (22...12 AWG)

Maksymalny moment dokrecania 0,45 N m (4 Ibf-in)

Catkowita obcigzalnos¢ tych wyjsé wynosi 4,8 W (200 mA/24 V)
minus moc pobierana przez DIO1i DIO2.

Wejscia cyfrowe DI1...DI6
(XDI:1...XDI:6)

Odstepy miedzy pinami ztacza 5 mm, rozmiar drutu 0,5 do
2,5mmz2 (22...12 AWG)

Maksymalny moment dokrecania 0,45 N m (4 Ibf-in)
Poziomy logiczne sygnatu 24 V:,,0” <5V, ,1”>15V
Ry 2,0 kQ

Typ wejécia: NPN/PNP (DI1...DI5), PNP (DI6)

Filtrowanie sprzetowe: 0,04 ms, filtrowanie cyfrowe do 8 ms
(BCU)

Ihax: 15 mA (DI1...DI5), 5 mA (DI6)

Wejscie sygnatu DIIL blokady startu
(XDI:7)

Odstepy miedzy pinami ztacza 5 mm, rozmiar drutu 0,5 do
2,5 mm?2 (22...12 AWG)

Maksymalny moment dokrecania 0,45 N m (4 Ibf-in)
Poziomy logiczne sygnatu 24 V:"0" <5V, "1" > 15V

R, 2,0 kQ

Typ wejscia: NPN/PNP

Filtrowanie sprzetowe: 0,04 ms, filtrowanie cyfrowe do 8 ms
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Wejscia/wyjscia cyfrowe DIO1iDIO2 |Odstepy miedzy pinami ztacza 5 mm, rozmiar drutu 0,5 do

(XDIO:1i XDIO:2) 2,5 mm2 (22...12 AWG)

Wybdr trybu wejscia/wyjscia za Maksymalny moment dokrecania 0,45 N m (4 Ibf-in)

pomocg parametrow. Jako weijécia: Poziomy logiczne sygnatu 24 V: "0" <5V, "1" > 15
Wejscie/wyjscie DIO1 mozna V.. R,: 2,0 kQ Filtrowanie: 1 ms

skonfigurowac jako wejscie Jako wyijécia: Catkowity prad wyjéciowy z +24VD jest ograniczony
czestotliwosciowe (0...16 kHz z do 200 mA

filtrowaniem sprzetowym réwnym 4

mikrosekundy) o poziomie 24 V i +24VD

przebiegu prostokatnym (bez T

mozliwosci uzycia sygnatu o innym
przebiegu, w tym sinusoidalnym). (BCU)

Wejscie/wyjscie DIO1 mozna DIOx
skonfigurowad jako wejécie e
czestotliwosciowe (0...100 kHz z D R
filtrowaniem sprzetowym réwnym 4

m1kro§ekundy) o poziomie 24 Vi WGND
przebiegu prostokatnym (bez

mozliwosci uzycia sygnatu o innym
przebiegu, w tym sinusoidalnym).
(UCu-22...24)

W niektdrych programach sterujacych
wejscie/wyjscie DIO2 mozna
skonfigurowac jako sygnat wyjsciowy
czestotliwosci o poziomie 24 Vi
przebiegu prostokatnym. Zapoznaj sie
z podrecznikiem oprogramowania,
grupa parametréw 11.

Napiecie odniesienia dla wejs¢ Odstepy miedzy pinami ztgcza 5 mm, rozmiar drutu 0,5 do
analogowych +VREF i -VREF 2,5mmz2 (22...12 AWG)
(XAl:1 i XAl:2)

Maksymalny moment dokrecania 0,45 N m (4 |bf-in)
10V 1% i-10 V 1%, Rigaq 1...10 kohm
Maksymalny prad wyjsciowy: 10 mA

Wejscia analogowe Alli Al2 Odstepy miedzy pinami ztgcza 5 mm, rozmiar drutu 0,5 do
(XAl:4 ... XALT). 2,5 mm2 (22...12 AWG)
Wybdr trybu wejscia Maksymalny moment dokrecania 0,45 N m (4 Ibf-in)

(natezenie/ napi+ecie) jﬁt d%'zounywany Prad wej$ciowy: -20...20 mA, R,, = 100 ohm
2 polmocq prze‘:j;c‘zm ow ( ) Napiecie wejsciowe: -10...10 V, R, > 200 kohm
Wybdr trybu wejscia
(natezenie/napiecie) jest dokonywany
za pomoca parametréw 12.15 Wybér | Czgstotliwosé prébkowania kanatu: 0,25 ms
jednostki Al1112.25Wybdr jednostki Al2 | Filtrowanie sprzetowe: 0,25 ms

(ucu)

Wejscia roznicowe, zakres sygnatu wspoétbieznego +30 V

Rozdzielczos$¢: 11 bitdw + bit znaku

Niedoktadnos$é: 1% petnego zakresu skali

Wyjécia analogowe AO1i AO2 (XAO) |Odstepy miedzy pinami ztacza 5 mm, rozmiar drutu 0,5 do
2,5mmz2 (22...12 AWG)

Maksymalny moment dokrecania 0,45 N m (4 |bf-in)

0...20 MA, Ryaq < 500 oméw

Zakres czestotliwosci: 0...500 Hz

Rozdzielczos¢: 11 bitdw + bit znaku

Niedoktadnosé: 2% petnego zakresu skali



Ztacze XD2D
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Odstepy miedzy pinami ztacza 5 mm, rozmiar drutu 0,5 do
2,5mmz2 (22...12 AWG)

Maksymalny moment dokrecania 0,45 N m (4 Ibf-in)
Warstwa fizyczna: RS-485
Szybkos¢ przesytania: 8 Mb/s

Typ kabla: kabel typu skretka ekranowana z parg przewoddéw do
przesyfania danych i przewodem lub druga parg przewoddw do
uziemienia sygnatu (o impedancji znamionowej 100 ... 165 Q, na
przyktad Belden 9842).

Maksymalna dtugosé tacza: 50 m (164 stopy)
Terminacja przetacznikiem

Ztacze RS-485 (X485)

Ztacze CAN (XCAN [UCU-22...24])

Zfacze funkcji bezpiecznego wytaczania
momentu (XSTO)

Odstepy miedzy pinami ztacza 5 mm, rozmiar drutu 0,5 do
2,5mmz2 (22...12 AWG)

Maksymalny moment dokrecania 0,45 N m (4 Ibf-in)
Warstwa fizyczna: RS-485

Typ kabla: kabel typu skretka ekranowana z parg przewoddéw do
przesytania danych i przewodem lub drugg parg przewodoéw do
uziemienia sygnatu (o impedancji znamionowej 100 ... 165 Q, na
przyktad Belden 9842).

Maksymalna dtugos¢ tacza: 50 m (164 stopy)

Terminacjaipolaryzacja przetgcznikami (X485 TERM i X485 BIAS)
(Ucu-22...24)

Odstepy miedzy pinami ztagcza 5 mm, rozmiar drutu 0,5 do
2,5mmz2 (22...12 AWG)

Maksymalny moment dokrecania 0,45 N m (4 Ibf-in)
Terminacja przetacznikiem (XCAN TERM)

To potaczenie nie jest obstugiwane przez oprogramowanie
sprzetowe.

Odstepy miedzy pinami ztacza 5 mm, rozmiar drutu 0,5 do
2,5 mm2 (22...12 AWG)

Maksymalny moment dokrecania 0,45 N m (4 Ibf-in)
Zakres napiecia wejsciowego: -3...30 V DC
Poziomy logiczne: "0" <5V, "1" > 17 V.

Uwaga: Aby jednostka zostata uruchomiona, na obu ztaczach
musi by¢ wartosé ,1”. Dotyczy to wszystkich jednostek steruja-
cych (w tym jednostek sterujgcych przemiennika czestotliwosci,
inwertera, zasilania, hamulca, konwertera DC/DC itp.), ale rzeczy-
wista funkcje bezpiecznego wytaczenia momentu z certyfikatem
SIL/PL mozna uzyskac tylko przez ztgcze XSTO jednostki steru-
jacej przemiennika czestotliwosci/inwertera.

Pobdr pradu: 10 mA (ciggty) na kanat STO (UCU-22...24). Liczba
rownolegtych modutéw przemiennika czestotliwosci / inwertera
nie ma wptywu na pobdr pradu.

Pobdr pradu: 66 mA (ciggty) na kanat STO na modut przemiennika
czestotliwosci / inwertera (BCU)

EMC (odpornosc) zgodnie znormg IEC 61326-3-11i IEC 61800-5-2

Patrz tez rozdziat Funkcja bezpiecznego wytgczenia momentu
(STO) (str. 323).

Wyjscie funkcji bezpiecznego
wytaczania momentu (XSTO OUT)

Odstepy miedzy pinami ztacza 5 mm, rozmiar drutu 0,5 do
2,5mmz2 (22...12 AWG)

Maksymalny moment dokrecania 0,45 N m (4 Ibf-in)
Do ztacza STO modutu inwertera.
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Ztacze panelu sterowania (X13 [BCU])

Ztacze panelu sterowania (XPAN
[UCU-22...24)])

Ztacze Ethernet (XETH [BCU])

Ztacze Ethernet magistrali z
przetacznikiem wewnetrznym (XETH1
i XETH2 [UCU-22...24])

Ztacze Ethernet narzedzia z
przetacznikiem wewnetrznym (XETH3
i XETH4 [UCU-22...24])

Gniazdo karty pamieci SDHC (SD CARD
[BCUD

Gniazdo karty pamieci microSDHC
(microSDHC CARD [UCU-22...24])

Ztacze: RJ-45

Dtugos¢ kabla < 100 m (328 stdp) (BCU)

Dtugos¢ kabla < 50 m (164 stopy) (UCU-22...24)
Terminacja przetgcznikiem (XPAN TERM) (UCU-22...24)

Ztacze: R31-45

To ztacze nie jest obstugiwane przez oprogramowanie sprzetowe
(BCUL)

Typ kabla: minimalny wymagany to CAT5e (UCU-22...24)

Typ karty pamieci: SDHC

Maksymalny rozmiar pamieci: 4 GB

Typ karty pamieci: microSDHC (z klasa szybkosci minimum 4)
Obstugiwany rozmiar pamieci: 4 GB...32 GB

Bateria

Typ baterii zegara czasu rzeczywistego: BR2032

Zaciski jednostki sterujgcej spetniajg wymagania obwoddéw bardzo niskiego napiecia PELV (Protective
Extra Low Voltage). Wymagania PELV wyj$cia przekaznikowego nie sa spetnione w przypadku podfaczenia
do wyjscia przekaznikowego napiecia wyzszego niz 48 V.
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Schemat izolacji uziemienia modutu BCU

XPOW
+24VI 1
GND 2 l
+24VI 3 J
GND 4
XAl
+VREF 1
-VREF 2
AGND 3
Al1+ 4
All- 5 **
Al2+ 6
Al2- 7
XAO
AO1 1
AGND 2 l
AO2 3 I
AGND 4
XD2D
B 1
A 2 l
BGND 3 J
SHIELD 4
XRO1, XR0O2, XRO3
NC 1
COM 12 :L——E%
NO 3
NC 21
COM 22 :L——ﬂg
NO 23 —! q
NC 31
COM 32 :L——EE
NO 33— i
XD24
+24VD 5
DICOM 6
+24VD 7
DIOGND 8
XDIO
DIO1 1
DIO2 2 )
DIOGND 3 [
DIOGND 4
XDI %
DI1 1
DI2 2
DI3 3 : D
DI4 4
DI5 5
DI6 6
DIIL 7
XSTO
ouT 1
SGND 2
IN1 3
IN2 4
XSTO OUT
IN1 5
SGND 6
IN2 7
SGND 8

*Ustawienia wyboru uziemienia (DICOM=DIOGND)

DICOM=DIOGND: ON

Wszystkie wejscia cyfrowe sg podtgczone do wspdlnego uziemienia (ztagcze DICOM podtaczone do ztgcza
DIOGND). Jest to ustawienie domysine.

DICOM=DIOGND: OFF

Uziemienie wej$¢ cyfrowych DI1...DI5i DIIL (DICOM) jest izolowane od uziemienia sygnatu DIO (DIOGND).
Napiecie izolacyjne 50 V.
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**Maksymalne napiecie dla trybu wspdlnego miedzy kazdym wejsciem Al i ztaczem
AGND wynosi +30 V

Schemat izolacji uziemienia jednostki UCU-22...24

XPOW

XAl

XAO

XRO1-XRO4
NC1 11
com1 12

s
NOT 13 |—
|

I NN BN NN N A N

[

NC4 41
COom4 42
NO4 43

_ {“5 '

XD24
+24VD 5
DICOM 6
+24VD 7

DIOGND 8

XDIO
1

DIO1
DIO2
DIOGND
DIOGND

Blw|N

DI *%

SNy .

DIt

DI2
DI3
Dl4
DI5
DI6
DIIL

XSTO
XSTO OUT

N|o |0 |N]| = e

Uziemienie zasilania

*Maksymalne napiecie dla trybu wspdlnego miedzy kazdym wejsciem Al i ztgczem
AGND wynosi #30 V

**Ustawienia wyboru uziemienia (DICOM=DIOGND)

DICOM=DIOGND: ON

Wszystkie wejscia cyfrowe sg podtgczone do wspdlnego uziemienia (ztagcze DICOM podtaczone do ztgcza
DIOGND). Jest to ustawienie domysine.

DICOM=DIOGND: OFF

Uziemienie wej$¢ cyfrowych DI1...DI5i DIIL (DICOM) jest izolowane od uziemienia sygnatu DIO (DIOGND).
Napiecie izolacyjne 50 V.



Lista czynnosci sprawdzajacych po instalacji 177

Lista czynnosci sprawdzajacych po
instalacji

Zawartos¢ tego rozdziatu

Ten rozdziat zawiera liste czynnosci sprawdzajgcych dotyczacg montazu mechanicznego
i elektrycznego przemiennika czestotliwosci.

Lista czynnosci sprawdzajacych

Przed uruchomieniem przemiennika czestotliwosci nalezy sprawdzi¢ jego montaz
mechaniczny i elektryczny. Liste czynnosci sprawdzajgcych nalezy wykonad razem z
inng osoba.

OSTRZEZENIE!
Nalezy przestrzegad instrukcji bezpieczenstwa dotyczacych

przemiennika czestotliwosci. Nieprzestrzeganie instrukcji moze
skutkowad obrazeniami, $miercig lub uszkodzeniem urzadzenia. Wszelkie
prace instalacyjne, rozruchowe i konserwacyjne powinny by¢
wykonywane tylko przez wykwalifikowanych elektrykéw.

OSTRZEZENIE!

A Przed rozpoczeciem pracy zatrzymac przemiennik czestotliwosci i wykonaé
kroki opisane w sekcji Srodki ostroznoéci dot. bezpieczeAstwa
elektrycznego (str. 21).

Nalezy sie upewnic, ze...

Warunki robocze w otoczeniu sg zgodne ze specyfikacjg warunkéw roboczych przemiennika ]
czestotliwosci. Nalezy sprawdzi¢ wartos$ci znamionowe na obudowie (kod IP).
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Nalezy sie upewnit, ze...
Napiecie zasilania odpowiada znamionowemu napieciu wejsciowemu przemiennika czestotliwosci.| [J
Nalezy sprawdzi¢ tabliczke znamionowa.

Rezystancja izolacji wejsciowego kabla zasilania, kabla silnika i silnika jest mierzona zgodnie z O
lokalnymi przepisami i instrukcjami w podrecznikach przemiennika czestotliwosci.

Szafa przemiennika czestotliwosci jest przymocowana do podtogi, a jesli to konieczne z powodu| [
drgan lub innych uwarunkowan — takze gdrng czescig do Sciany lub dachu.

Powietrze chtodzace moze swobodnie przeptywad do wnetrza i na zewnatrz przemiennika cze- L]
stotliwosci.

Jesli przemiennik czestotliwosci zostanie podtaczony do sieci innej niz uziemiona symetrycznie| [
sieé TN-S: Wprowadzono wszystkie wymagane modyfikacje (np. moze by¢ wymagane odtagczenie
filtru EMC i warystora uziemienie-faza) instrukcji montazu elementéw elektrycznych.

Miedzy przemiennikiem czestotliwoscii tablicg rozdzielcza poprowadzono odpowiedni ochronny| []
przewdd uziemiajacy (lub przewody uziemiajace) i jest on podtgczony do odpowiedniego zacisku,

a zacisk zostat dokrecony z odpowiednim momentem.

Uziemienie takze zostato wykonane zgodnie z przepisami.

Wejsciowe kable zasilania podtagczono do odpowiednich zaciskéw, kolejnos¢ faz jest prawidtowa| [
i zaciski dokrecono z odpowiednim momentem.

Istnieje ochronny przewdd uziomowy odpowiedniego rozmiaru pomiedzy silnikiemiprzemienni-| [J
kiem czestotliwosci. Kabel jest podtagczony do odpowiedniego zacisku i dokrecono zaciski z od-
powiednim momentem.

Uziemienie takze zostato wykonane zgodnie z przepisami.

Kabel silnika podtagczono do odpowiednich zaciskéw, kolejnos¢ faz jest prawidtowa i dokrecono| [
zaciski z odpowiednim momentem.

Kabel silnika jest poprowadzony z dala od innych kabili. L]
Do kabla silnika nie sg podtgczone zadne kondensatory kompensujace wspotczynnik mocy. O
Jesdli zewnetrzny rezystor hamowania jest podtaczony do przemiennika czestotliwoéci: Miedzy (]
rezystorem hamowania a przemiennikiem czestotliwos$ci poprowadzono odpowiedni ochronny
przewdd uziemiajacy i jest on podtaczony do odpowiedniego zacisku, ktdry jest dokrecony z
odpowiednim momentem. Uziemienie takze zostato wykonane zgodnie z przepisami.

Jesli zewnetrzny rezystor hamowania jest podtagczony do przemiennika czestotliwosci: Kabelre-| [
zystora hamowania jest podtaczony do odpowiednich zaciskéw, a zaciski sg dokrecone z odpo-
wiednim momentem sity.

Jedli do przemiennika czestotliwosci jest podtgczony zewnetrzny rezystor hamowania: kabel re-| [
zystora hamowania jest poprowadzony z dala od innych kabli.

Kable sterowania sg podtaczone do odpowiednich zaciskdéw i dokrecono zaciski z odpowiednim| [
momentem.

W pomocniczych transformatorach napiecia (jesli sa stosowane) zostato wprowadzone poprawne | [J
ustawienie napiecia. Zobacz instrukcje montazu elektrycznego.

Jedli uzywane bedzie pofaczenie obejsciowe: stycznik bezposredni silnika oraz stycznik wyjsciowy | []
przemiennika czestotliwosci sg mechanicznie i/lub elektrycznie sprzezone, tj. nie moga by¢ jed-
noczesnie zamkniete. Gdy uzywane jest obejscie przemiennika czestotliwosci, do ochrony nalezy
stosowac urzadzenie chroniace silnik przed przecigzeniem cieplnym. Nalezy stosowac sie do lo-
kalnych kodekséw i przepiséw.

Wewnatrz przemiennika czestotliwosci nie znajduja sie zadne narzedzia, ciata obce ani pyt pocho-| [
dzacy z wiercenia.

Obszar przed przemiennikiem czestotliwosci jest czysty: wentylator chtodzacy nie moze zasysaé¢| [
kurzu ani brudu do srodka przemiennika.

Pokrywa skrzynki z zaciskami silnika jest zamocowana. Ostony szafy sg na swoich miejscach, a ]
drzwi sg zamkniete.

Silnik i urzadzenia napedzane sg gotowe do uruchomienia. ]
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Uruchamianie

Zawartosc¢ tego rozdziatu

W tym rozdziale opisano procedury uruchamiania i wytgczania przemiennika
czestotliwosci.

Procedura uruchamiania

Zadania, ktérych wykonanie jest konieczne tylko w niektérych przypadkach, sa
podkreslone. Kody opcji sg podane w nawiasach. Domysine oznaczenia urzadzen (jesli
istniejg) zostaty podane w nawiasach za petnymi nazwami, na przyktad ,gtéwny
roztacznik [Q1]”. Te same oznaczenia sg rowniez stosowane w schematach potaczen.

Niniejsze instrukcje nie obejmujg i nie moga obejmowac wszystkich mozliwych zadan
uruchamiania przemiennika czestotliwosci wykonanego wedtug specyfikacji klienta.
Przy uruchamianiu nalezy zawsze zapoznac sie ze schematami obwoddw dostarczonymi
z danym przemiennikiem czestotliwosci.

OSTRZEZENIE!
Prace opisane w tym rozdziale moga wykonywa¢ tylko wykwalifikowani
elektrycy.

Uwaga: W przypadku niektdrych opcji (takich jak funkcjonalne opcje bezpieczenstwa
+Q950, +Q951, +Q952, +Q957, +Q963, +Q964, +Q978, +Q979,) instrukcje uruchamiania
zawierajg oddzielne podreczniki.

Czynnos¢

Bezpieczenstwo

OSTRZEZENIE!
Podczas procedury uruchamiania nalezy przestrzegad instrukcji bezpieczeristwa. Patrz
rozdziat Instrukcje bezpieczenstwa (str. 17).
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Czynnos¢

Kontrole i ustawienia bez podtaczonego napiecia

Upewnic¢ sie, ze roztacznik transformatora zasilania jest zablokowany w pozycji otwartej (tj. do
przemiennika czestotliwosci nie jest podtagczone napiecie i nie moze zostaé podtaczone przez
nieuwage).

Upewnic sie, ze gtdéwny roztgcznik [Q1.1] jest otwarty lub gtéwny wytgcznik [Q1] jest wymontowany.

Niektdre jednostki 12-impulsowe (opcja +A004) majg dwa roztgczniki lub wytgczniki. Przed kon-
tynuowaniem upewnic sie, ze oba sg otwarte.

Zamkna¢ przetacznik uziemienia [Q9.1] (opcja +F259). Nie uzywad do tego zbyt duzej sity. Elek-
tryczna blokada moze uniemozliwi¢ zamkniecie przetacznika uziemienia.

Uwaga: Jednostki 12-impulsowe (opcja +A004) maja dwa przetaczniki: Q9.11 Q9.2.

Sprawdzi¢ montaz mechaniczny i elektryczny przemiennika czestotliwosci. Patrz Lista czynnosci
sprawdzajacych po instalacji (str. 177).

Sprawdzi¢ ustawienia wytgcznikdw/przetacznikéw obwoddw pomocniczych. Zapoznad sie ze
schematami obwoddéw dostarczonymi razem z przemiennikiem czestotliwosci.

Sprawdzi¢ ustawienia zaczepdw transformatoréw T21, T101 (o ile sg uzywane) oraz T111 (jesli sg
uzywane). Patrz sekcja Sprawdzanie ustawien transformatoréw T21, T101i T111 (str. 123).

Odtaczy¢ wszystkie nieskonczone lub niesprawdzone kable napiecia pomocniczego (115/230 V
AC) prowadzgace z blokéw zaciskdw na zewnatrz urzadzen.

Sprawdzié, czy oba kanaty obwodu funkcji bezpiecznego wytgczania momentu podtaczonego do
wejs¢ STO jednostki sterujgcej zasilania [A51] i jednostki sterowania inwertera [A41] sg zamkniete.
Zapoznac sie ze schematami okablowania dostarczonymi z przemiennikiem czestotliwosci.

Przemienniki czestotliwosci zmonitorowaniem zwarcia doziemnego w sieciach IT (bez uziemienia;
opcja +Q954): Jesli to konieczne, dostosowad ustawienia urzadzenia. Zobacz schematy obwoddéw
dotaczone do dostawy i podrecznik urzadzenia.

Przemienniki czestotliwosci z przekaznikami Pt100 (opcja +(n)L506)::

. Sprawdzié, czy zfacza zostaty podtgczone zgodnie ze schematem potaczen z dostawy.

. Ustawié poziomy alarméw i wytgczania awaryjnego w przekaznikach Pt100.

Poziomy alarmdéw i wytgczania awaryjnego w przekaznikach Pt100 nalezy ustawid tak nisko, jak
to mozliwe przy okreslonej temperaturze roboczej i uzyskanych wynikach testéw urzadzenia.
Poziom wytaczenia awaryjnego mozna ustawié np. na temperature o 10°C wyzsza niz wynosi
temperatura urzadzenia przy maksymalnym obciazeniu i maksymalnej temperaturze otoczenia.

Firma ABB zaleca ustawienie nastepujgcych przyktadowych temperatur przekaznika:

« 120-140°C, gdy jest uzywane tylko wytaczanie awaryjne
« 120-140°C alarmu i 130-150°C wytgczania awaryjnego, gdy sg uzywane oba te elementy.

Wiaczanie pomocniczego obwodu przemiennika czestotliwosci

Upewni¢ sie, ze mozna bezpiecznie podtaczyé napiecie. Upewnid sie, ze:

- nikt nie pracuje przy przemienniku czestotliwosci ani obwodach wyprowadzonych poza szafke
przemiennika czestotliwosci,
« pokrywa skrzynki z zaciskami silnika zostata zatozona.

Przemienniki czestotliwosci wyposazone w woltomierz (opcja +G334): Nalezy sie upewnié, ze
wytacznik instalacyjny obwodu pomiarowego (F5.1) jest zamkniety.

Zamkna¢ wytaczniki automatyczne i/lub roztaczniki bezpiecznikéw zasilajgce pomocnicze obwody
napiecia.

Zamkna¢ drzwiczki szafy.

]

Zamkna¢ gtéwny wytacznik transformatora zasilania.
Wiaczy¢ napiecie pomocnicze [Q21].

Konfigurowanie parametrow jednostki zasilania
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Czynnos¢

Sprawdzi¢ ustawienie zakresu napiecia w parametrze 195.01 Napiecie zasilania. ]

Wiecej informacji na temat konfigurowania programu sterujgcego zasilaniem zawiera podrecznik
ACS880 diode supply control program firmware manual (3AUA0000103295 [j. ang.]).

Wiecej informacji o sposobie obstugi panelu sterowania zawiera podrecznik ACS-AP-I, -S, -W and
ACH-AP-H, -W Assistant control panels user's manual (3AUA0000085685 [j. ang.]).

Ustawianie parametréow jednostki inwertera i wykonywanie pierwszego uruchomienia.

Skonfigurowad program sterujgcy inwertera. Patrz odpowiednia instrukcja uruchamiania lub O
instrukcja oprogramowania sprzetowego. Oddzielna instrukcja uruchamiania jest dostepna tylko
dla niektérych programéw sterujgcych.

Upewnié sie, ze parametr 95.09 Kontrola roztgcznika bezp. jest ustawiony na wartos¢ Wytaczony.| [

Przemienniki czestotliwos$ci z czoperem hamowania (opcja +D150): Patrz rozdziat Hamowanie J
rezystorowe (str. 351).

Przemienniki czestotliwosci z wyjSciowym filtrem sinusoidalnym (opcja +E206): Sprawdzié, czy | [
bit 1 parametru 95.15 Specjalne ustawienia sprzetu jest aktywny.

Przemienniki czestotliwosci z modutem adaptera magistrali komunikacyjnej (opcjonalnym): [l
Ustawié parametry magistrali komunikacyjnej. Aktywowac¢ odpowiedniego asystenta (jesli ist-
nieje) w programie sterujgcym lub sprawdzi¢ informacje w podreczniku uzytkownika modutu
adaptera magistrali komunikacyjnej i podreczniku oprogramowania sprzetowego przemiennika
czestotliwosci. Upewnié sie, ze dziata komunikacja miedzy przemiennikiem czestotliwosci i mo-
dutem PLC.

Przemienniki czestotliwos$ci z modutem interfejsu enkodera (opcjonalnym): Ustawié parametry | [
enkodera. Aktywowaé odpowiedniego asystenta (o ile jest uzywany) w programie sterujgcym

lub zapoznad sie zinstrukcja obstugi modutu interfejsu enkodera oraz instrukcjg oprogramowania
przemiennika czestotliwosci.

Wiaczanie gtéwnego obwodu przemiennika czestotliwosci

Wytaczyé przemiennik uziemienia [Q9.1] (opcja +F259). ]

Jednostki 12-impulsowe maja dwa przetaczniki uziemienia, Q9.1i Q9.2.

Zamkna¢ gtéwny roztacznik [Q1.1] lub gtéwny wytacznik [Q1]. O

Uwaga: Nie uzywac nadmiernej sity. Gtdwny roztgcznik (lub gtdwny wytgcznik) mozna zamknagé
tylko wtedy, gdy:

- gtéwne zaciski wejsciowe [L1, L2, L3] sg zasilane oraz

« jest wiaczone napiecie pomocnicze [Q21] oraz

« przetagcznik uziemienia [Q9.1, Q9.2] (opcja +F259) jest otwarty.

Ustawic przetacznik operacyjny (S21) na pozycje wigczona (1), aby aktywowad sygnat zezwolenia| []
na bieg. Zaleznie od ustawien Zzrédfa sterowania moze to takze spowodowaé zamkniecie gtéw-
nego stycznika (jesli istnieje). Jesli gtéwny stycznik istnieje i nie zostanie zamkniety, nalezy zapo-

znad sie ze schematami obwodu dostarczonymi z przemiennikiem czestotliwosci, a takze z od-
powiednimi podrecznikami oprogramowania sprzetowego.

Kontrole przy obcigzeniu
Uruchomic¢ silnik, aby wykona¢ bieg identyfikacyjny. O

Sprawdzi¢, czy wentylatory obracaja sie swobodnie w prawidtowym kierunku i czy powietrzejest| [
wydmuchiwane do géry.

Sprawdzi¢, czy silnik sterowany z panelu sterowania uruchamia sie, zatrzymuje i pracuje zgodnie| [
z wartoscig zadang predkosci, obracajac sie w prawidtowg strone.

Sprawdzi¢, czy silnik sterowany za pomocga we/wy, wedtug specyfikacji klienta, lub magistrali ]
komunikacyjnej uruchamia sie, zatrzymuje i pracuje zgodnie z wartosciag zadang predkosci, obra-
cajac sie w prawidtowa strone.

Przemienniki czestotliwosci, w ktérych podtagczono obwéd funkcji bezpiecznego wytgczenia O
momentu: Sprawdzi¢ i potwierdzi¢ prawidtowe dziatanie funkcji bezpiecznego wytgczania mo-
mentu. Patrz sekcja Uruchamianie z testem walidacyjnym (str. 334).



https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AUA0000103295&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AUA0000085685&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AUA0000085685&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
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Czynnos¢

Przemienniki czestotliwosci z obwodem zatrzymywania awaryjnego (opcje +Q951, +Q952, +Q963,| [
+Q964, +Q978, +Q979): Sprawdzi¢ i potwierdzi¢ prawidtowe dziatanie funkcji obwodu zatrzymy-
wania awaryjnego. Zapoznad sie ze schematami obwoddéw i okablowania specyficznymi dla danej
dostawy oraz instrukcjami uruchamiania i obstugi elementu opcjonalnego.

Przemienniki czestotliwosci z przekaznikiem zabezpieczajgcym z funkcjg zapobiegania nieocze-| [
kiwanemu uruchomieniu (opcja +Q957): Sprawdzic i potwierdzi¢ prawidtowe dziatanie obwodu
blokady nieoczekiwanego uruchomienia. Zapoznac sie ze schematami obwoddéw i okablowania
specyficznymi dla danej dostawy oraz instrukcjami uruchamiania i obstugi elementu opcjonalnego.

Przemienniki czestotliwosci z zapobieganiem nieoczekiwanemu uruchomieniu za pomocg modutu| [
funkciji bezpieczenstwa FSO (opcja +Q950): Sprawdzié i potwierdzi¢ prawidtowe dziatanie obwodu
blokady nieoczekiwanego uruchomienia. Zapoznac sie ze schematami obwoddéw i okablowania
specyficznymi dla danej dostawy oraz instrukcjami uruchamiania i obstugi elementu opcjonalnego.

Przemienniki czestotliwosci z bezpiecznie ograniczong predkoscig za pomocg interfejsu enkodera| [
(option +Q965): Sprawdzi¢ i potwierdzi¢ prawidtowe dziatanie funkcji obwodu bezpiecznie
ograniczonej predkosci. Zapoznad sie ze schematami obwoddw i okablowania specyficznymi dla
danej dostawy oraz instrukcjami uruchamiania i obstugi elementu opcjonalnego.

Przemienniki czestotliwoéci z funkcijg ochrony termicznej silnika (opcje +L513, +L514, +L536, ]
+L537): Sprawdzi¢ i potwierdzi¢ prawidtowe dziatanie funkcji ochrony termicznej silnika. Zapozna¢

sie ze schematami obwoddw i okablowania specyficznymi dla danej dostawy oraz instrukcjami
uruchamiania i obstugi elementu opcjonalnego.

Wytaczanie przemiennika czestotliwosci

1. Zatrzymac silnik.

2. Ustawic przetacznik Zezwolenie na bieg (S21) w pozycji wytaczonej (0), aby
zdezaktywowac sygnat Zezwolenie na bieg i wytaczy¢ gtéwny stycznik/wytacznik.
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Sledzenie btedéw

Zawartosc¢ tego rozdziatu

Ten rozdziat opisuje procedure wyszukiwania btedéw w przemienniku czestotliwosci.

Diody LED jednostki sterujacej (BCU-x2)

Dioda LED Kolor Wskazanie
BATT OK Zielony Napiecie baterii zegara czasu rzeczywistego jest wyzsze niz
2,8 V. Jesli dioda LED sie nie $wieci,
- napiecie baterii jest mniejsze niz2,8 V,
« brak jest baterii lub
- jednostka sterujgca nie ma zasilania.
PWR OK Zielony Wewnetrzne napiecie jest wystarczajace.
FAULT Czerwony Program sterujacy wskazuje, ze urzadzenie jest uszkodzone.

WRITE Z6tty

Wiecej informacji zawiera odpowiedni podrecznik oprogramo-
wania sprzetowego.

Trwa zapisywanie na karcie SD.
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Diody LED jednostki sterujacej (UCU-22...24)

Dioda LED Wskazanie

BAT Zielony Napiecie baterii zegara czasu rzeczywistego jest wystarczajace
(wyzsze niz 2,5 V).

Wyt Napiecie baterii jest mniejsze niz 2,5V, brak jest baterii lub
jednostka sterujgca nie ma zasilania.

PWR Zielony Wewnetrzne napiecie jest wystarczajgce.

FAULT Czerwony Program sterujacy wskazuje, ze urzadzenie jest uszkodzone.
Wiecej informacji zawiera odpowiedni podrecznik oprogramo-
wania sprzetowego.

WRITE 26ty Trwa zapisywanie na karcie microSDHC.

FS COMM Zielony Zarezerwowane

FS STATUS Zielony Zarezerwowane

Diody LED panelu sterowania oraz platformy/podstawki

panelu

Na panelu sterowania ACS-AP-... znajduje sie dioda LED statusu. Na platformie
montazowej lub na podstawce panelu sterowania znajduja sie dwie diody LED statusu.
Ich wskazania opisano w ponizszej tabeli.



Lokalizacja

Panel sterowania

Platforma
montazowa lub

Dioda LED

Swieci ciggtym zielo-
nym Swiattem

Swieci migajacym
zielonym Swiattem

Swieci migajacym
regularnie zielonym
Swiattem

Swieci ciagtym
czerwonym $wia-
ttem

Swieci migajacym
regularnie czerwo-
nym Swiattem

Swieci migajacym
regularnie niebie-
skim Swiattem (tyl-
ko ACS-AP-W)
Swieci migajacym
niebieskim Swia-
ttem (tylko ACS-AP-
w)

Czerwony

podstawka panelu | Zielony

sterowania (z
wyjetym panelem
sterowania)
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Wskazanie

Jednostka dziata normalnie.

Zachodzi przesyt danych miedzy komputerem a jednostka za
posrednictwem potgczenia USB na panelu sterowania.

W jednostce istnieje aktywne ostrzezenie.

W jednostce istnieje aktywny btad.

Wystapit btad wymagajacy zatrzymania i ponownego urucho-
mienia przemiennika czestotliwosci/konwertera/inwertera.

Witaczono interfejs Bluetooth. Jest on w trybie mozliwym do
wykrycia i gotowym do sparowania.

Za posrednictwem interfejsu Bluetooth panelu sterowania sg
przesytane dane.

W jednostce istnieje aktywny btad.

Zasilanie jednostki sterujgcej jest prawidtowe.

Ostrzezenia i komunikaty o btedach

Podrecznik oprogramowania zawiera opisy, przyczyny i Srodki naprawcze dla
okreslonych ostrzezen i komunikatéw o btedach w oprogramowaniu przemiennika

czestotliwosci.
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Konserwacja

Zawartosc¢ tego rozdziatu

Ten rozdziat zawiera instrukcje dotyczgce konserwaciji.

Obstuga kabli Swiattowodowych

OSTRZEZENIE!
Nalezy przestrzegad tych instrukcji. Nieprzestrzeganie instrukcji moze
skutkowac uszkodzeniem urzadzenia.
«  Ostroznie obchodzi¢ sie ze Swiattowodami.
- Podczas roztgczania kabli $wiattowodowych zawsze trzymac ztacze, a nie kabel.
« Nie dotyka¢ korncédwek swiattowoddw. Sg wrazliwe na zabrudzenia.

- Nie zgina¢ swiattowoddéw zbyt mocno. Minimalny dopuszczalny promien zagiecia
to 35 mm (1,4 cala).
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Czestotliwosé przeprowadzania prac konserwacyjnych

Ponizsze tabele zawierajg zadania konserwacji, ktére moze wykonywac uzytkownik
koncowy. Aby poznad oferte serwisu firmy ABB, nalezy zajrze¢ na strone
www.abb.com/drivesservices lub skontaktowad sie z lokalnym przedstawicielem
serwisu ABB (www.abb.com/searchchannels).

Opis symboli

Czynnos$¢ | Opis

| Inspekcja (wizualna inspekcja i ewentualne dziatania konserwacyjne)
P Wykonanie prac lokalnych / poza zaktadem (rozruch, testy, pomiary i inne prace)

w Wymiana



https://www.abb.com/drivesservices
http://www.abb.com/searchchannels
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Zalecana czestotliwos¢ konserwacji po uruchomieniu

Liczba lat od uruchomienia

Element
1‘2‘3 4‘5 6‘7 8‘9 10‘11 12‘...
Chtodzenie
Gtéwne wentylatory chtodzace w
modutu zasilajacego i modutu
inwertera
Moduty zasilajace i moduty in- W

wertera: wentylatory chtodzgce
komory ptytek drukowanych

Wentylator chtodzacy filtra sinu- w
soidalnego (opcja +E206)

Wentylator na drzwiach w

Inne wentylatory chtodzace w
szafy (50 Hz)

Inne wentylatory chtodzace w W
szafy (60 Hz)

Baterie

Bateria panelu sterowania w
Bateria jednostki sterujgcej w w
Potaczenia i Srodowisko

Siatki wlotu i wylotu powietrza| | | | I | | | | | |
(IP22/1P42)

Filtry drzwi szafy (IP54) Wi w W w w W W W W W W W W

Dokrecenie zaciskéw | I | I | I | | | | | | I

Warunki otoczenia (zapylenie, | | | | | | | | | | | | |
wilgoé, korozja i temperatura)

Czyszczenie radiatora | I | I | | | | | | | | I

Jako$¢ napiecia zasilania P P P P P P P P P P P P P

Konserwacja wytacznika po- | I | I | | | | | | | | I
wietrznego (o ile wystepuje)

Czesci zapasowe

Magazyn czesci zapasowych | I | I | | | | | | | | I

Formowanie kondensatoréw P P P P P P P P P P P P P
obwodu DC (zapasowe moduty
i zapasowe kondensatory).

Bezpieczenstwo funkcjonalne

Test funkcji bezpieczenstwa |
Zobacz informacje o konserwacji funkcji bezpieczenstwa.

Czas bezpiecznego uzytkowania 20 lat
czesci (czas uzytkowania, Ty)
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Uwaga:

Czestotliwos¢ konserwacji i wymiany komponentdéw jest oparta na zatozeniu, ze
urzadzenie dziata przy zastosowaniu okreslonych wartosci znamionowych i w
okreslonych warunkach otoczenia. Firma ABB zaleca coroczng kontrole
przemiennika czestotliwosci, aby zapewnic najwyzsza niezawodnosc¢ i optymalng
wydajnosé.

Czestotliwos¢ przeprowadzania prac konserwacyjnych moze by¢ wieksza w
przypadku dtugiej pracy z warto$ciami znamionowymi bliskimi maksymalnym
wartos$ciom znamionowym lub warunkéw otoczenia, ktére sa bliskie maksymalnym
dopuszczalnym warunkom otoczenia. Wiecej informacji dotyczacych konserwacji
mozna otrzymac od lokalnego przedstawiciela firmy ABB.
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Szafa

Czyszczenie wnetrza szafy

OSTRZEZENIE!
Nalezy przestrzegac instrukcji bezpieczenstwa dotyczacych

przemiennika czestotliwosci. Nieprzestrzeganie instrukcji moze
skutkowad obrazeniami, Smiercig lub uszkodzeniem urzadzenia. Wszelkie
prace instalacyjne, rozruchowe i konserwacyjne powinny by¢
wykonywane tylko przez wykwalifikowanych elektrykéw.

OSTRZEZENIE!

& Nalezy uzywad odkurzacza z antystatycznym wezem i dysza oraz nosi¢ opaske
uziemiajaca. Uzywanie normalnego odkurzacza powoduje powstawanie
wytadowan statycznych, ktére moga uszkodzié ptytki drukowane.

1. Przed rozpoczeciem pracy zatrzymac przemiennik czestotliwosci i wykona¢ kroki
opisane w sekcji Srodki ostroznosci dot. bezpieczenstwa elektrycznego (str. 21).

Otworzy¢ drzwi szafy.
Wyczyscic¢ srodek szafy. Uzy¢ w tym celu odkurzacza i miekkiej szczotki.
Wyczysci¢ wloty powietrza wentylatoréw i wyloty powietrza modutéw (gdra).

Wyczyscic kraty wlotu powietrza w drzwiach (jesli sa).

o v A W

Zamknac drzwi.

Czyszczenie zewnetrznych elementéw przemiennika czestotliwosci

OSTRZEZENIE!
Nalezy przestrzegad instrukcji bezpieczenstwa dotyczacych

przemiennika czestotliwosci. Nieprzestrzeganie instrukcji moze
skutkowad obrazeniami, Smiercig lub uszkodzeniem urzadzenia. Wszelkie
prace instalacyjne, rozruchowe i konserwacyjne powinny by¢
wykonywane tylko przez wykwalifikowanych elektrykéw.

1. Przed rozpoczeciem pracy zatrzymacd przemiennik czestotliwosci i wykona¢ kroki
opisane w sekcji Srodki ostroznosci dot. bezpieczeristwa elektrycznego (str. 21).

2. Wyczysci¢ zewnetrzne elementy przemiennika czestotliwosci. Uzy¢ :
- odkurzacza z antystatycznym wezem i dysza;
«  miekkiej szczotki;
« suchej lub wilgotnej (nie mokrej) sciereczki do czyszczenia. Zwilzy¢ czysta
wodg lub delikatnym detergentem (pH 5...9 w przypadku metalu, pH 5...7 w
przypadku plastiku).

OSTRZEZENIE!
Zapobiegac przedostawaniu sie wody do przemiennika czestotliwosci. Nigdy
nie uzywac¢ nadmiernej ilosci wody, weza, pary itp.
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Czyszczenie wlotéw powietrza w drzwiach (IP22 i IP42)

Sprawdzi¢ zapylenie siatek wlotéw powietrza. Jesli nie mozna usungd pytu odkurzaczem
z zewnatrz przez otwory kraty za pomoca matej dyszy, nalezy wykonac nastepujaca
procedure:

1. Przedrozpoczeciem pracy zatrzymac przemiennik czestotliwosci i wykonac kroki
opisane w sekcji Srodki ostroznosci dot. bezpieczenstwa elektrycznego (str. 21).

Zdja¢ mocowania w goérnej czesci kraty.
Unies¢ krate i odciggnac jg od drzwi.

Odkurzy¢ lub umy¢ siatke po obu stronach.

v W

Zainstalowad ponownie krate w odwrotnej kolejnosci.
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Wymienianie filtrow wlotowych w drzwiach (IP54)

1. Przed rozpoczeciem pracy zatrzymacd przemiennik czestotliwosci i wykona¢ kroki
opisane w sekcji Srodki ostroznosci dot. bezpieczenstwa elektrycznego (str. 21).

Zdja¢ mocowania w goérnej czesci kraty.
Unies¢ krate i odciggnac jg od drzwi.
Wyijaé wkiad filtru powietrza.

Umiesci¢ nowy wktad filtra w kracie strong z drutami w kierunku drzwi.

o v A W

Zainstalowad ponownie krate w odwrotnej kolejnosci.

Czyszczenie filtrow wylotowych w dachu (IP54)
Dostep do filtréw wylotowych w dachu w jednostkach IP54 mozna uzyskaé, pociggajac
kraty do gory.
Wymienianie filtrow wylotowych w dachu (IP54)

Zdjac przednia i tylng krate sekcji wentylatora, unoszac je do gory.

Wyijac wkiad filtru powietrza.

Umiesci¢ nowy wktad filtru w kracie.

A W N

Zainstalowacd ponownie kraty w odwrotnej kolejnosci.
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Wentylatory

Zywotno$¢ wentylatorédw chtodzacych przemiennika czestotliwoéci zalezy od czasu
dziatania wentylatora, temperatury otoczenia oraz koncentracji pytu. W podreczniku
oprogramowania opisano sygnat, ktory okresla czas dziatania wentylatora chtodzacego.
Po wymianie wentylatora nalezy zresetowac sygnat czasu dziatania.

Zastepcze wentylatory sg dostepne w firmie ABB. Nie nalezy uzywac innych czesci
zamiennych niz okreslone przez firme ABB.

Wymienianie wentylatora chtodzacego (D7T) modutu zasilania

OSTRZEZENIE!
Nalezy przestrzegad instrukcji bezpieczenstwa dotyczacych

przemiennika czestotliwosci. Nieprzestrzeganie instrukcji moze
skutkowad obrazeniami, Smiercig lub uszkodzeniem urzadzenia. Wszelkie
prace instalacyjne, rozruchowe i konserwacyjne powinny by¢
wykonywane tylko przez wykwalifikowanych elektrykéw.

Uwaga: Przed rozpoczeciem wymiany zestawu wentylatora modutu konwertera upewnié
sie, ze ztacze na koncu kabla zestawu wentylatora jest zgodne z jego odpowiednikiem
w module. Czarne ztgcze jest zgodne tylko z czarnym odpowiednikiem, a szare ztgcze
tylko z szarym odpowiednikiem. Jesli ztacza nie sg zgodne, wymienic ztgcze na koncu
kabla zestawu wentylatora. Uzy¢ ztgcza ze starego zestawu wentylatora lub zamoéwié
odpowiednie ztgcze w firmie ABB.

1. Przedrozpoczeciem pracy zatrzymac przemiennik czestotliwosci i wykonac kroki
opisane w sekcji Srodki ostroznosci dot. bezpieczenstwa elektrycznego (str. 21).

Otworzy¢ drzwi sekcji.
Zdjac dolny wspornik (a) modutu.
Zdjac przednig pokrywe uchwytu wentylatora (b).

vop W

Odtaczyc okablowanie wentylatora od modutu: wtyczke zasilania i Swiattowody
(0.

6. Przytrzymac uchwyt wentylatora (d) na spodzie i pociagnaé¢, aby zwolni¢ go w
module.

Wyciagna¢ uchwyt wentylatora.

8. Przenies¢ modut sterujagcy wentylatora (e) ze starego uchwytu wentylatora do
nowego.

9. Zamontowac uchwyt wentylatora w kolejnosci odwrotnej do powyzszej.



Konserwacja 195

Wymienianie wentylatora chtodzacego modutu zasilania (D8T) lub
modutu inwertera (R8i)

Modut jest wyposazony w jednostke wentylatoréw zawierajgcg dwa wentylatory
chtodzace.

OSTRZEZENIE!
Nalezy przestrzegad instrukcji bezpieczenstwa dotyczacych

przemiennika czestotliwosci. Nieprzestrzeganie instrukcji moze
skutkowad obrazeniami, $miercig lub uszkodzeniem urzadzenia. Wszelkie
prace instalacyjne, rozruchowe i konserwacyjne powinny by¢
wykonywane tylko przez wykwalifikowanych elektrykéw.

OSTRZEZENIE!
Uzywaé wymaganego osobistego wyposazenia ochronnego. Nalezy uzywacd
rekawic ochronnych i dtugich rekawdw. Niektdre czesci majg ostre krawedzie.

Przed rozpoczeciem wymiany zestawu wentylatora modutu konwertera upewnic sie,
ze ztacze na korcu kabla zestawu wentylatora jest zgodne z jego odpowiednikiem w
module. Czarne ztacze jest zgodne tylko z czarnym odpowiednikiem, a szare ztacze

tylko z szarym odpowiednikiem. Jesli ztacza nie sa zgodne, wymienié ztgcze na koricu
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kabla zestawu wentylatora. Uzy¢ ztgcza ze starego zestawu wentylatora lub zamoéwié
odpowiednie ztgcze w firmie ABB.

1.

>

© ® N o u

Przed rozpoczeciem pracy zatrzymad przemiennik czestotliwosci i wykonac kroki
opisane w sekcji Srodki ostroznosci dot. bezpieczenstwa elektrycznego (str. 21).

Otworzy¢ drzwi sekcji.
Zdjac przednig ostone wentylatora (jesli jest zamontowana).

Odkreci¢ wkrety mocujace przednig ostone. Podnies¢ nieznacznie ostone, aby ja
zwolnicé.

Odtaczyc kable wentylatora.

Wymontowac jednostke spod wentylatora.
Odkreci¢ wkrety jednostki wentylatora.
Wyciagnac jednostke wentylatora.

Zamontowac nowy wentylator, wykonujgc czynnosci w odwrotnej kolejnosci.
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Wymiana wentylatora chtodzacego komore ptytki drukowanej

Moduty zasilania obudowy D8T i inwertera obudowy R8i sa wyposazone w wentylator
wydmuchujacy powietrze przez komore ptytek drukowanych.

Wentylator jest dostepny od przodu modutu.

OSTRZEZENIE!
Nalezy przestrzegad instrukcji bezpieczenstwa dotyczacych

przemiennika czestotliwosci. Nieprzestrzeganie instrukcji moze
skutkowad obrazeniami, Smiercig lub uszkodzeniem urzadzenia. Wszelkie
prace instalacyjne, rozruchowe i konserwacyjne powinny by¢
wykonywane tylko przez wykwalifikowanych elektrykéw.

1. Przed rozpoczeciem pracy zatrzymacd przemiennik czestotliwosci i wykona¢ kroki
opisane w sekcji Srodki ostroznosci dot. bezpieczenstwa elektrycznego (str. 21).

Otworzy¢ drzwi sekcji modutéw.
Usuna¢ dwie Sruby M4x12 (T20), ktére blokujg uchwyt wentylatora.

Wyciggnac¢ uchwyt wentylatora z modutu.

oA W

Odtaczy¢ wentylator.

6. Odkreci¢ cztery nakretki M3 (5,5 mm), ktére mocujg wentylator.

7. Wyjac wentylator z uchwytu wentylatora.




198 Konserwacja

8. Umiejscowié wentylator na kro¢cach na uchwycie wentylatora ze strzatka przeptywu
powietrza wskazujgcg w kierunku uchwytu wentylatora.

9. Zainstalowad i przykreci¢ cztery nakretki odkrecone wczesniej.

10. Podfaczy¢ kabel zasilania wentylatora.
11. Wypoziomowacd i wepchnad uchwyt wentylatora do modutu.

12. Zainstalowad i przykreci¢ dwie sruby M4 x 12 (T20).
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Wymienianie wentylatora chtodzacego w sekcji sterowania
pomocniczego

OSTRZEZENIE!
Nalezy postepowac zgodnie z instrukcjami opisanymi w rozdziale

Instrukcje bezpieczenristwa. Nieprzestrzeganie instrukcji moze skutkowacd
obrazeniami, Smiercig lub uszkodzeniem urzadzenia.

1. Przed rozpoczeciem pracy zatrzymacd przemiennik czestotliwosci i wykonac¢ kroki
opisane w sekcji Srodki ostroznosci dot. bezpieczenstwa elektrycznego (str. 21).

Zdjac przednig ostone wentylatora.
Odtaczy¢ kabel zasilania wentylatora.

Odkreci¢ wkrety mocujace wentylator.

oA W

Zainstalowad nowy wentylator w odwrotnej kolejnosci.

Wymiana wentylatora chtodzacego w sekcji wejsciowej

OSTRZEZENIE!
Nalezy przestrzegac instrukcji bezpieczenstwa przemiennika

czestotliwosci. Nieprzestrzeganie instrukcji moze skutkowad
obrazeniami, Smiercig lub uszkodzeniem urzadzenia.

1. Przed rozpoczeciem pracy zatrzymac przemiennik czestotliwosci i wykonac¢ kroki
opisane w sekcji Srodki ostroznosci dot. bezpieczenstwa elektrycznego (str. 21).

2. Zdjac przednig ostone wentylatora (jesli istnieje).

3. Odtaczyd przewody wentylatora (a).
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4. Odkreci¢ od wentylatora wkrety mocujace (a) i ochrone przed uszkodzeniem
palcéw (b).

5. Zamontowac nowy wentylator, wykonujgc czynnosci w odwrotnej kolejnosci.
Strzatka wskazujgca kierunek przeptywu powietrza powinna by¢ skierowana ku
gorze.

Wymienianie wentylatora w dachu (IP54 /UL typ 12)

OSTRZEZENIE!
Nalezy przestrzegad instrukcji bezpieczeristwa przemiennika

czestotliwosci. Nieprzestrzeganie instrukcji moze skutkowad
obrazeniami, Smiercig lub uszkodzeniem urzadzenia.

1. Przedrozpoczeciem pracy zatrzymac przemiennik czestotliwosci i wykonac kroki
opisane w sekcji Srodki ostroznosci dot. bezpieczenistwa elektrycznego (str. 21).

Usunac wszystkie pokrywy wentylacyjne (podniesc i wyciagnad) oraz filtry.
Usuna¢ ptyte dachowa z gdérnej czesci wylotu (jesli jest zamontowana).
Odtaczyc kable zasilania wentylatora.

Poluzowac wkrety mocujgce wentylatora.

Wyjac wentylator.

No v s~ WD

Zainstalowad nowy wentylator w odwrotnej kolejnosci.
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R6zne modele wentylatoréw dachowych

Wymiana wentylatora sekcji wspolnych zaciskow silnika

OSTRZEZENIE!
Uzywac¢ wymaganego osobistego wyposazenia ochronnego. Nalezy uzywac
rekawic ochronnych i dtugich rekawoéw. Niektdre czesci majg ostre krawedzie.

Wentylator zamontowany na drzwiach szafy

1. Przed rozpoczeciem pracy zatrzymacd przemiennik czestotliwosci i wykona¢ kroki
opisane w sekcji Srodki ostroznosci dot. bezpieczenstwa elektrycznego (str. 21).

Otworzy¢ drzwi szafy.
Odfaczyc kable wentylatora.
Wyijaé ztacza.

Wykreci¢ wkrety mocujace.
Wyjac wentylator.

No v s~ WD

Zainstalowad nowy wentylator w odwrotnej kolejnosci.

Wentylator w dachu (z opcjami +C128 i +H353)

1. Przed rozpoczeciem pracy zatrzymacd przemiennik czestotliwosci i wykona¢ kroki
opisane w sekcji Srodki ostroznosci dot. bezpieczenstwa elektrycznego (str. 21).

Otworzy¢ drzwi szafy.

Usunad zabezpieczenie przed przytrzasnieciem.
Odfaczyd kable wentylatora.

Wykreci¢ wkrety mocujace.

Wyjac wentylator.

No u s~ WD

Zamontowac nowy wentylator, wykonujgc czynnosci w odwrotnej kolejnosci.
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Wentylator w podtodze (z opcjami +C128 i +H353)

1. Przedrozpoczeciem pracy zatrzymac przemiennik czestotliwosci i wykonac kroki
opisane w sekcji Srodki ostroznosci dot. bezpieczenstwa elektrycznego (str. 21).

Otworzy¢ drzwi szafy.

Usunac zabezpieczenie przed przytrzasnieciem.
Odtaczyc kable wentylatora.

Wykreci¢ wkrety mocujace.

Wyjac wentylator.

No o s~ WD

Zamontowad nowy wentylator, wykonujgc czynnosci w odwrotnej kolejnosci.

Wymiana wentylatoréw sekcji czopera hamowania i rezystora (opcje
+D1501i +D151)

Patrz rozdziat Hamowanie rezystorowe (str. 351).
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Moduty zasilania i inwertera

Wymienianie modutu zasilania obudowy D7T

OSTRZEZENIE!

A Do wykonywania ponizszych czynnosci uprawnieni sg wytgcznie wykwalifikowani
elektrycy. Nalezy przeczytac wszystkie instrukcje bezpieczeristwa przemiennika
czestotliwosci. Nieprzestrzeganie tych instrukcji grozi obrazeniami ciata lub
Smiercig badz uszkodzeniem sprzetu.

OSTRZEZENIE!

A Podczas przenoszenia modutu zasilania nalezy zachowac szczegdlng ostroznosc.
Jest on ciezki i ma wysoko potozony srodek ciezkosci. Nieprzestrzeganie
ponizszych instrukcji grozi obrazeniami ciata lub uszkodzeniem sprzetu.

Uzywac wymaganego osobistego wyposazenia ochronnego: butéw
ochronnych z metalowymi noskami, rekawic ochronnych itp.

Podczas pracy nad modutem nalezy uwazac, zeby nie upusci¢ niczego na
modut.

Nalezy uzy¢ podnosnika:

«  Przed odkreceniem $rub mocujacych modutu nalezy przymocowad
uchwyty do podnoszenia modutu do podnosnika, aby go zabezpieczyc.
Modut powinien by¢ przymocowany do podnosnika do momentu
umieszczenia go na palecie i upewnienia sie, ze jest zabezpieczony
przed przewrdceniem.

- Modutzastepczy nalezy podnosic tylko przy uzyciu podnos$nika. Modut
musi by¢ przymocowany do podnosnika podczas pracy oraz do
momentu dokrecenia jego $Srub mocujacych.

- Firma ABB maw ofercie odpowiedni podnos$nik. Patrz Converter module
lifting device for drive cabinets hardware manual (3AXD50000210268
[i. ang.]).

Nie przechyla¢ modutu. Nie pozostawiaé niezabezpieczonego modutu bez
nadzoru, zwtaszcza na pochytej
powierzchni.

Podczas wpychania wymienianego modutu do szafy nalezy uwazad na
krawedzie modutu, poniewaz istnieje mozliwos¢ przyszczypniecia palcow
miedzy modutem i szafa.

Uwaga: Przed rozpoczeciem wymiany modutu zasilania upewnic sie, ze ztgcze na koricu
kabla zasilacza pomocniczego w szafie jest zgodne z odpowiednikiem w module.
Czarne ztacze jest zgodne tylko z czarnym odpowiednikiem, a szare ztgcze tylko z
szarym odpowiednikiem. Jesli ztgcza nie sg zgodne, wymienié ztacze w nowym module.
Uzy¢ ztacza ze starego modutu lub zamdéwié odpowiednie ztgcze w firmie ABB.
Informacje na ten temat zawiera dokument +V112 connector replacement guide for
ACS880-x04 R8i/D8T/D7T module change (3AXD50001060015 [j. ang.]).

Podczas wymieniania modutu nalezy postepowac zgodnie z tymi instrukcjami. Nalezy
sie zapoznad z ponizszymi rysunkami.


https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50000210268&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=Launch
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50000210268&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=Launch
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50000210268&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=Launch
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50001060015&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50001060015&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
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10.
11.
12.
13.

14.
15.
16.

Przed rozpoczeciem pracy zatrzymac przemiennik czestotliwosci i wykonac kroki
opisane w sekcji Srodki ostroznosci dot. bezpieczenstwa elektrycznego (str. 21).

Otworzy¢ drzwi sekcji.
Zdjac ostone.

Odtaczyc ztgcze wtyczki u géry modutu (a) oraz ztacze wtyczki i ztgcze Swiattowodu
z przodu modutu (b).

Zdjac¢ dolny wspornik modutu.

Odkrecic¢ ostroznie sruby mocujace szyn zbiorczych DC (a) i szyny zbiorcze DC. Nie
wolno upusci¢ zadnego elementu do wnetrza modutu. Odkreci¢ sSruby mocujace
szyn zbiorczych AC (b).

Odtaczyc ztgcze wtyczki wentylatora chtodzacego (a) i wentylator chtodzacy (b).
Dodatkowe informacje mozna znalez¢ w sekcji na temat wymiany wentylatora
chtodzacego.

Odkreci¢ boczne wkrety mocujgce modutu u géry (a) i na dole (b).
Przymocowa¢ podnosnik do uchwytéw do podnoszenia modutu (a).

Zdjac¢ gérne wsporniki modutu (a).

Ostroznie wyciagna¢ modut z szafy. Przenosnik powinien byc stale obcigzony.
Podnies¢ modut i przenies¢ na palete.

Pozostawic fancuch do przenoszenia przyczepiony do modutu. Bezpiecznie
przymocowaé modut do palety.

Odczepic¢ tancuch do przenoszenia od starego modutu i odstawi¢ go na bok.
Zamontowa¢ nowy modut, wykonujac czynnosci w odwrotnej kolejnosci.

Zamkna¢ drzwi sekcji.
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Wymienianie modutu zasilania D8T

Uwaga: Alternatywa do uzywania rampy do wyjmowania/instalacji jest podnosnik
oferowany przez serwis ABB. Patrz Lifter for air-cooled drive modules user's guide

(3AXD50000332588 [j. ang.]).

OSTRZEZENIE!

A Do wykonywania ponizszych czynnosci uprawnieni sg wytgcznie wykwalifikowani
elektrycy. Nalezy przeczytac wszystkie instrukcje bezpieczeristwa przemiennika
czestotliwosci oraz ich przestrzegac. Nieprzestrzeganie tych instrukcji grozi
obrazeniami ciata lub $miercig badz uszkodzeniem sprzetu.



https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50000332588&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50000332588&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
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OSTRZEZENIE!

A Podczas przenoszenia modutu zasilania nalezy zachowad szczegdlng ostroznos¢.
Jest on ciezki i ma wysoko potozony srodek ciezkosci. Nieprzestrzeganie
ponizszych instrukcji grozi obrazeniami ciata lub uszkodzeniem sprzetu.

Uzywaé wymaganego osobistego wyposazenia ochronnego: butéw
ochronnych z metalowymi noskami, rekawic ochronnych itp.

Nie wolno korzysta¢ z rampy do wyciggania/instalacji modutu, jesli
wysokos$¢ cokotu przekracza maksymalna dozwolong wysokosé.

Podczas wktadania modutu do szafy i wyciggania go z niej zachowa¢
ostroznos¢, a najlepiej skorzystac zpomocy innej osoby. Utrzymywac staty
nacisk jedng stopga na podstawe modutu, aby unikna¢ jego wywrdcenia do
tytu. Trzymad palce z dala od krawedzi przedniego kotnierza modutu.

Podczas pracy z wysokimi modutami nalezy zachowac ostroznos$¢. Modut
tatwo sie przewraca, poniewaz jest ciezki i ma wysoko potozony srodek
ciezkosci. Jesli jest to mozliwe, zabezpieczy¢ modut tancuchami. Nie
pozostawiac niezabezpieczonego modutu bez nadzoru, zwtaszcza na
pochytej powierzchni.
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Uwaga: Przed rozpoczeciem wymiany modutu zasilania upewnic sie, ze ztgcze na koricu
kabla zasilacza pomocniczego w szafie jest zgodne z odpowiednikiem w module.
Czarne ztacze jest zgodne tylko z czarnym odpowiednikiem, a szare ztgcze tylko z
szarym odpowiednikiem. Jesli ztgcza nie sg zgodne, wymienié ztacze w nowym module.
Uzy¢ ztacza ze starego modutu lub zaméwié odpowiednie ztgcze w firmie ABB.
Informacje na ten temat zawiera dokument +V112 connector replacement guide for
ACS880-x04 R8i/D8T/D7T module change (3AXD50001060015 [j. ang.]).

Podczas wymieniania modutu nalezy postepowac zgodnie z tymi instrukcjami. Nalezy
sie zapoznad z ponizszymi rysunkami.

1. Przed rozpoczeciem pracy zatrzymacd przemiennik czestotliwosci i wykonac¢ kroki
opisane w sekcji Srodki ostroznosci dot. bezpieczenstwa elektrycznego (str. 21).

Otworzy¢ drzwi sekcji modutu zasilania.
Odkreci¢ wkrety gérnej ostony sekcji. Podnies¢ i zdjaé ostone.

Odfaczyc kable i Swiattowody od modutu i odtozy¢ je na bok.

oA W

Przymocowad rampe do wyciggania / instalacji modutu (dotaczona) u dotu szafy
tak, aby zaczepy uchwytu mocujacego weszty w otwory rampy.

Odkreci¢ sruby mocujace szyn zbiorczych DC.
Odkreci¢ wkrety mocujace modutu u jego gory.

Odkreci¢ wkrety mocujace modutu u jego dotu.

© ©® N o

Ostroznie wyciggnaé modut z szafy wzdtuz rampy.

10. Aby ponownie wtozy¢ modut do sekcji:

«  Wepchnaé modut do $rodka i przymocowad go. Dokreci¢ wkrety mocujace
modutu przy uzyciu momentu 22 Nm (16,2 |bf ft) i Sruby mocujace wyjsciowych
szyn zbiorczych DC przy uzyciu momentu 70 Nm (52 Ibf ft).

« Ponownie podtaczyc kable i Swiattowody do modutu.

« Ponownie zamontowac ostone.

«  Odtaczy¢ rampe do wyjmowania / rampe instalacyjna i zamkna¢ drzwi sekcji.


https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50001060015&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50001060015&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
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Wyjmowanie modutu inwertera

Uwaga: Alternatywa do uzywania rampy do wyjmowania/instalacji jest podnos$nik
oferowany przez serwis ABB. Patrz Lifter for air-cooled drive modules user's guide
(3AXD50000332588 [j. ang.]).

OSTRZEZENIE!
Nalezy przestrzegad instrukcji bezpieczenstwa przemiennika

czestotliwosci. Nieprzestrzeganie instrukcji moze skutkowad
obrazeniami, Smiercig lub uszkodzeniem urzadzenia.



https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50000332588&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50000332588&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
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OSTRZEZENIE!

A Podczas przenoszenia modutu inwertera nalezy zachowac szczegdling
ostroznos¢. Jest on ciezki i ma wysoko potozony srodek ciezkosci.
Nieprzestrzeganie ponizszych instrukcji grozi obrazeniami ciata lub
uszkodzeniem sprzetu.

Uzywad¢ wymaganego osobistego wyposazenia ochronnego: butéw
ochronnych z metalowymi noskami, rekawic ochronnych itp.

Nie wolno korzysta¢ z rampy do wyciggania/instalacji modutu, jesli
wysokos$¢ cokotu przekracza maksymalng dozwolong wysokosé.

Podczas wktadania modutu do szafy i wyciggania go z niej zachowac
ostroznosé, a najlepiej skorzystac zpomocy innej osoby. Utrzymywac staty
nacisk jedng stopga na podstawe modutu, aby uniknaé jego wywrdcenia do
tytu. Trzymad palce z dala od krawedzi przedniego kotnierza modutu.

I

Podczas pracy z wysokimi modutami nalezy zachowac ostroznos$¢. Modut
tatwo sie przewraca, poniewaz jest ciezki i ma wysoko potozony srodek
ciezkosci. Jesli jest to mozliwe, zabezpieczy¢ modut fancuchami. Nie
pozostawiad niezabezpieczonego modutu bez nadzoru, zwtaszcza na
pochytej powierzchni.

1. Przedrozpoczeciem pracy wykonac kroki opisane w sekcji Srodki ostroznoéci dot.
bezpieczenstwa elektrycznego (str. 21).

2. Otworzy¢ drzwi sekcji modutu inwertera.
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10.
11.

12.

13.

Zdjac ostone w gérnej czesci sekcji.
Odtaczyc blok zaciskéw [X50] w gérnej czesci modutu.

Odtaczyc szyny zbiorcze DC od modutu. Zapisad informacje o uktadzie elementéw
oraz rozmieszczeniu wkretéw i podktadek.

Odtaczy¢ okablowanie podtgczone do zaciskéw w przedniej cze$ci modutu (w tym
Swiattowoddéw). Odtozy¢ na bok odtaczone kable.

Przemienniki czestotliwosci z opcjg +C121 (Konstrukcja morska) lub +C180

(Konstrukcja dla stref sejsmicznych):

a. Poluzowad sruby mocujace poprzeczny wspornik zaréwno po lewej, jak i po
prawej stronie. (Podczas ponownego montazu te sruby nalezy dokreci¢ z
momentem 9 N m [6,6 Ibf-ft]).

b. Usunac sruby mocujgce wspornik do modutu.

Usuna¢ wspornik.

d. Przykreci¢ ponownie $ruby do modutu. Dokreci¢ je z momentem 22 N m
(16 Ibf-ft).

0

sie na swoich miejscach. W przeciwnym razie moze dojs¢ do oddzielenia

f OSTRZEZENIE! Nie wolno kontynuowad prac, dopdki éruby nie znajda
czesci modutu, co moze spowodowac obrazenia i uszkodzenia.

Przymocowad rampe do wyciggania / instalacji modutu (dotaczona) u dotu szafy
tak, aby zaczepy uchwytu mocujacego weszty w otwory rampy.

OSTRZEZENIE!

A Upewni¢ sie, Ze oznaczenia na rampie sg zgodne z wysokosciag cokotu.
Niewtasciwa rampa moze spowodowac, ze modut przewréci sie podczas
wyjmowania z szafy.

Usuna¢ dwa wkrety mocujgce w dolnej czesci z przodu modutu.

OSTRZEZENIE!
Przed kontynuowaniem nalezy sie upewnié, ze szafa stoi prosto, lub
unieruchomi¢ kota modutu.

Usunac¢ dwa wkrety mocujgce w gérnej czesci z przodu modutu.

Ostroznie wysung¢ modut wzdtuz rampy. Pociggajac za uchwyt prawa reka,
utrzymywac staty nacisk jedng stopga na podstawe modutu, aby unikna¢ jego
wywrdcenia na tylng czesd.

Przestawi¢ modut w bezpieczne miejsce z dala od miejsca pracy i upewnic sie, ze
sie nie przewrdci. Unieruchomi¢ kota modutu, jesli podtoga nie jest catkowicie
prosta.

Powtdrzy¢ procedure w przypadku pozostatych modutéw inwertera.
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Montaz modutu inwertera

OSTRZEZENIE!
Nalezy przestrzegad instrukcji bezpieczenstwa przemiennika

czestotliwosci. Nieprzestrzeganie instrukcji moze skutkowad
obrazeniami, Smiercig lub uszkodzeniem urzadzenia.

Przed wymiang modutu inwertera na nowy upewnic sie, ze ztgcze kabla zasilacza
pomocniczego w szafie jest zgodne z odpowiednikiem w module (X50). Czarne ztacze
jest zgodne tylko z czarnym odpowiednikiem, a szare ztgcze tylko z szarym
odpowiednikiem. Jesli ztacza nie sg zgodne, wymieni¢ ztgcze w nowym module. Uzy¢
ztacza ze starego modutu lub zaméwié odpowiednie ztgcze w firmie ABB. Informacje
na ten temat mozna znalez¢ w dokumencie Connector replacement guide, auxiliary
power supply for ACS880-104 R8i, ACS880-304 D8T and D7T (3AXD50001060015 [j.


https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50001060015&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50001060015&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
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ang.]) lub Connector replacement guide, auxiliary power supply for ACS880-104 R8i
with +C183, ACS880-304 D8T with +C183 (3AXD50001060022 [j. ang.]).

W przypadku wymiany modutu na nowy upewnic sie, ze nowy modut ma ten sam kod
typu co stary.

1.

10.

Nalezy sie upewnié, ze wewnatrz sekcji nie znajdujg sie narzedzia, pyt ani ciata
obce.

Jesli jeszcze tego nie zrobiono, przymocowad rampe do wyciggania / instalacji
modutu (dotgczona) u dotu szafy tak, aby zaczepy uchwytu mocujacego weszty w
otwory rampy.

Wepchnagé modut po rampie i do wnetrza sekgcji.

- Trzymac palce daleko od krawedzi przedniej ptyty modutu, aby unikna¢ ich
przyszczypniecia.

« Utrzymywa¢ staty nacisk jedng stopa na podstawe modutu, aby uniknaé
wywrdcenia modutu na jego tylng czesc.

Przymocowad gérng przednig cze$¢ modutu przy uzyciu dwdch wkretéw. Dokrecié
z momentem 22 Nm (16 Ibf ft).

Przymocowac dolng przednig czes¢ modutu przy uzyciu dwdch wkretédw. Dokrecié
z momentem 22 Nm (16 Ibf ft).

Zdemontowacd rampe.

Przemienniki czestotliwosci z opcjg +C121 (Konstrukcja morska) lub +C180
(Konstrukcja dla stref sejsmicznych):
a. Wykreci¢ sruby mocujgce wdzek wentylatora (dwie sruby na modut).

OSTRZEZENIE! Przed usunieciem tych érub $éruby mocujace modut
(dwie w gdrnej i dwie w dolnej cze$ci modutu) muszg by¢ na swoim
miejscu. W przeciwnym razie moze dojs¢ do oddzielenia cze$ci modutu,
co moze spowodowac obrazenia i uszkodzenia.

b. Zamontowac poprzeczny wspornik mocujacy. Na koricach wspornika dokreci¢
wkrety z momentem 9 Nm [6,6 Ibf ft]. Zamontowac sruby wézka wentylatora
wyjete w poprzednim kroku i dokreci¢ z momentem 22 Nm (16 Ibf ft).

Przymocowac szyny zbiorcze DC do modutu. Dokreci¢ zmomentem 70 N m (52 Ibf
ft). Patrz Zastosowanie mocowan w potgczeniach z uchem na kablu (str. 141).

Podtaczy¢ blok zaciskéw [X50] u géry modutu.

Podtaczy¢ okablowanie i Swiattowody do zaciskéw w przedniej cze$ci modutu.


https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50001060015&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50001060022&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50001060022&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
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11. Powtdrzy¢ procedure w przypadku pozostatych modutdw inwertera.

12. Ponownie zamontowac ostone w goérnej czesci sekcji.

Czyszczenie radiatora

Na zeberkach radiatora modutu przemiennika czestotliwosci zbiera sie pyt z powietrza
chtodzacego. Jesli radiator nie jest czysty, przemiennik czestotliwosci zgtasza
ostrzezenia i btedy zwigzane ze zbyt wysoka temperatura. W razie potrzeby nalezy
wyczysci¢ radiator w nastepujacy sposodb.

OSTRZEZENIE!
Uzywaé wymaganego osobistego wyposazenia ochronnego. Nalezy uzywacé
rekawic ochronnych i dtugich rekawoéw. Niektdre cze$ci majg ostre krawedzie.

OSTRZEZENIE!

& Nalezy uzywacd odkurzacza z antystatycznym wezem i dyszg oraz nosi¢ opaske
uziemiajaca. Uzywanie normalnego odkurzacza powoduje powstawanie
wytadowan statycznych, ktére moga uszkodzi¢ ptytki drukowane.

1. Przed rozpoczeciem pracy zatrzymacd przemiennik czestotliwosci i wykonac¢ kroki
opisane w sekcji Srodki ostroznosci dot. bezpieczeristwa elektrycznego (str. 21).

2.  Wyja¢ modut przemiennika czestotliwosci z szafy.

3.  Wyjac¢ wentylator lub wentylatory chtodzace modutu. Wiecej informacji zawieraja
oddzielne instrukcje.

4. Wpuscic suche, czyste sprezone powietrze bez dodatku oleju z dotu do géry i
jednoczesnie uzy¢ odkurzacza przy wylocie powietrza, aby przechwycic¢ pyt. Jesli
istnieje ryzyko zanieczyszczenia pytem sasiednich urzadzen, czyszczenie nalezy
wykonad w innym pomieszczeniu.

5. Ponownie zamontowac wentylator chtodzacy.

Aktywowanie zredukowanego biegu jednostki zasilania

Funkcja ,,zredukowanego biegu” jest dostepna dla jednostek zasilania/prostownika
sktadajacych sie z podtagczonych réwnolegle modutéw. Dzieki tej funkcji jest mozliwe
kontynuowanie dziatania przy ograniczonej podazy pradu, nawet jesli jeden lub kilka
modutdéw nie dziata, na przyktad z powodu przeprowadzanych prac konserwacyjnych.

Teoretycznie zredukowany bieg jest mozliwy z tylko jednym modutem (lub dwoma
modutamiw przypadku 12-impulsowej jednostki DSU), ale w praktyce nadal obowigzuja
fizyczne wymagania dotyczgce dziatania silnika, na przyktad uzywane moduty musza
by¢ w stanie zapewni¢ wystarczajacy prad.

Uruchamianie funkcji zredukowanego biegu

OSTRZEZENIE!
Nalezy przestrzegad instrukcji bezpieczeristwa zawartych w dokumencie

ACS880 multidrives cabinets and modules safety instructions
(3AUA0000102301 [j. ang.]). Nieprzestrzeganie tych instrukcji
bezpieczeristwa moze skutkowac obrazeniami, Smiercia lub
uszkodzeniem urzadzenia.

Wszelkie prace instalacyjne i konserwacyjne powinny by¢ wykonywane
tylko przez wykwalifikowanych elektrykdw.


https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AUA0000102301&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AUA0000102301&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect

220 Konserwacja

OSTRZEZENIE!
Uzywaé wymaganego osobistego wyposazenia ochronnego. Nalezy uzywacd

rekawic ochronnych i dtugich rekawoéw. Niektdre cze$ci majg ostre krawedzie.

Przed rozpoczeciem pracy zatrzymad przemiennik czestotliwosci i wykonac kroki
opisane w sekcji Srodki ostroznosci dot. bezpieczenstwa elektrycznego (str. 21).

Jesli jednostka sterujaca jest zasilana z zepsutego modutu, podtaczy¢ jednostke
sterujaca do innego zrddta zasilania 24 V DC. Firma ABB zdecydowanie zaleca
korzystanie zzewnetrznego zrédfa zasilania z jednostkami zasilania/prostownika
sktadajacymi sie z réwnolegle potaczonych modutdw.

Wyjac¢ wymagajacy naprawy modut z komory. W konfiguracjach 12-impulsowych
DSU liczba modutéw w obu uzwojeniach musi by¢ réwna, co oznacza, ze za jednym
razem nalezy wyja¢ co najmniej dwa moduty.

Zamontowac przegrode powietrza (na przyktad z pleksiglasu) do gérnej prowadnicy
modutu w celu zablokowania przeptywu powietrza przez pustg komore modutu.

Podtaczy¢ zasilanie do jednostki zasilania/prostownika.

Wprowadzi¢ liczbe istniejgcych modutéw zasilania/prostownika za pomoca
parametru 195.13 Tryb biegu zredukowanego.

Zresetowac wszystkie btedy i uruchomic jednostke zasilajaca/prostownika.
Maksymalny limit pradu jest teraz automatycznie ustawiony zgodnie z nowg
konfiguracja. Rozbieznos¢ pomiedzy liczbg wykrytych modutéw (parametr 195.14)
i wartoscia ustawiong w parametrze 195.13 wygeneruje btad.

Przywracanie normalnego dziatania

OSTRZEZENIE!
Nalezy przestrzegac instrukcji bezpieczenstwa zawartych w dokumencie

R W

ACS880 multidrives cabinets and modules safety instructions
(3AUA0000102301 [j. ang.]). Nieprzestrzeganie tych instrukcji
bezpieczenstwa moze skutkowac obrazeniami, Smiercia lub
uszkodzeniem urzadzenia.

Wszelkie prace instalacyjne i konserwacyjne powinny by¢ wykonywane
tylko przez wykwalifikowanych elektrykéw.

Przed rozpoczeciem pracy zatrzymad przemiennik czestotliwosci i wykonac kroki
opisane w sekcji Srodki ostroznosci dot. bezpieczenstwa elektrycznego (str. 21).

Usunac wszystkie przegrody powietrza z komory modutu.
Zamontowad ponownie modut w jego komorze.
Podtaczy¢ zasilanie do jednostki zasilania/prostownika.

Wprowadzi¢ wartos¢ ,,0” za pomocg parametru 195.13 Tryb biegu zredukowanego.

Aktywowanie funkcji zredukowanego biegu jednostki inwertera

Funkcja zredukowanego biegu jest dostepna dla inwerterdw sktadajacych sie z
potaczonych réwnolegle modutdw inwerteréw. Funkcja umozliwia kontynuowanie
dziatania z ograniczonym pradem, nawet jesli jeden modut (lub wiecej) nie dziata, np.
z powodu prac konserwacyjnych. Teoretycznie zredukowany bieg jest mozliwy z tylko
jednym modutem, ale w praktyce nadal obowiazujg fizyczne wymagania dotyczace


https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AUA0000102301&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AUA0000102301&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect

Konserwacja 221

dziatania silnika, na przykfad uzywane moduty muszg by¢ w stanie zapewnié
wystarczajacy prad magnesowania do silnika.

OSTRZEZENIE!
Nalezy przestrzegad instrukcji bezpieczenstwa przemiennika

czestotliwosci. Nieprzestrzeganie instrukcji moze skutkowad
obrazeniami, Smiercig lub uszkodzeniem urzadzenia.

Nalezy sie zapoznad z ponizszym rysunkiem.

1. Przed rozpoczeciem pracy zatrzymacd przemiennik czestotliwosci i wykona¢ kroki
opisane w sekcji Srodki ostroznosci dot. bezpieczenstwa elektrycznego (str. 21).

2. Zdjac ostone powyzej komory modutu (z przodu bezpiecznikéw DC).

3.  Wyjacé bezpieczniki DC i szyne zbiorcza tgczaca bezpieczniki z modutem inwertera.
Odtozyc te czesci w bezpieczne miejsce — powinny zosta¢ ponownie zamontowane
tylko w module inwertera. Zapisa¢ kolejno$¢ podktadek.

4. Wyjac wadliwy modut z komory. Sprawdzi¢ instrukcje wymiany odpowiedniego
modutu.

5. Zamontowac przegrode (dotaczona) na spodzie prowadnicy gérnego modutu:
+  Przykreci¢ przednia krawedz przegrody w otworach montazowych modutu
przy uzyciu wkretéw montazowych modutu (2 x M8). Dokreci¢ z momentem
9 Nm (6,6 Ibf ft).
« Wszedzie, gdzie jest to mozliwe, dokrecic¢ lewg i prawa strone przegrody za
pomoca wkretéw M4. Mozliwos¢ dokrecenia jest uzalezniona od potozenia
modutu w sekcji. Dokreci¢ z momentem 1...2 N-m (0,7 ... 1,5 Ibf-ft).

Lol

6. Jeslijednostka sterujgca inwertera (A41) jest zasilana z zepsutego modutu,
podtaczyc przewody zasilajace do innego modutu za pomoca dotgczonego zestawu
przedtuzaczy.
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7. Jeslijest uzywana funkcja bezpiecznego wytgczania momentu, w miejscu
brakujacego modutu zainstalowaé przewody zworki dotgczone do okablowania
tej funkcji. Nie jest to konieczne, jesli modut jest ostatnim modutem w taricuchu
okablowania funkcji bezpiecznego wytgczania momentu.

8. Zamontowac ponownie wszystkie zdjete wczesniej ostony.

Uwaga: nie nalezy montowaé ponownie bezpiecznikdw DC ani szyn zbiorczych.
Zamiast tego nalezy je przechowad w innym miejscu do ponownego montazu
modutu.

9. Podtaczy¢ zasilanie przemiennika czestotliwosci.

10. W parametrze 95.13 Tryb biegu zredukowanego wprowadzi¢ liczbe uzywanych
modutdw inwertera.

11. Zresetowad wszystkie btedy i uruchomié przemiennik czestotliwosci.

12. Jesli jest wykorzystywana funkcja bezpiecznego wytaczania momentu, wykonad
test sprawdzajacy. Zobacz instrukcje dotyczace funkcji bezpiecznego wytgczania
momentu.

Maksymalny prad jest teraz automatycznie ograniczony zgodnie z nowg konfiguracjg
inwertera. Rozbiezno$¢ pomiedzy liczbg wykrytych modutéw i wartoscig ustawiong w
parametrze 95.13 wygeneruje btad.

Zwracanie modutu

1. Zamontowad modut w odwrotnej kolejnosci. Uzy¢ ponizszych momentéw

dokrecania:

«  Pofaczenie zespotu szyny zbiorczej DC z gérnymi izolatorami (2 x M8): 9 N-m
(6,6 Ibf-ft)

« Potaczenie zespotu szyny zbiorczej DC z dolnymi izolatorami (2 x M10): 18 N-m
(13,3 Ibf-ft)

«  Pofaczenie bezpiecznikédw z szynami zbiorczymi DC: 50 Nm (37 Ibf ft)
(Bussmann), 46 Nm (34 Ibf ft) (Mersen/Ferraz-Shawmut)

+  Potaczenie modutu z obudowag szafy (4 x M8): 22 N-m (16 Ibf-ft)

« Pofaczenie zespotu szyny zbiorczej DC z wejsciem DC modutu (2 x M12): 70
N-m (52 Ibf-ft)

2. Przywrécié pierwotne okablowanie (funkcji bezpiecznego wytaczania momentu i
zasilania jednostki sterujacej, gdy jest to konieczne).

3. Ustawic¢ parametr 95.13 na 0, aby wytaczy¢ funkcje zredukowanego biegu.

Jesli jest wykorzystywana funkcja bezpiecznego wytgczania momentu, wykonad
test sprawdzajacy. Zobacz instrukcje dotyczace funkcji bezpiecznego wytgczania
momentu.

Kondensatory

Posredni obwdd DC przemiennika czestotliwosci zawiera kilka kondensatordéw
elektrolitycznych. Czas dziatania, obcigzenie i temperatura powietrza otoczenia maja
wplyw na zywotnoé¢ kondensatorédw. Zywotnoé¢é kondensatora mozna przedtuzyé
poprzez zmniejszenie temperatury powietrza otoczenia.

Uszkodzenie kondensatora pociaga zazwyczaj za sobg uszkodzenie urzgdzeniaiawarie
bezpiecznika kabla wejsciowego lub wytaczenie awaryjne z powodu btedu. W przypadku
podejrzenia, ze kondensator w przemienniku czestotliwosci zostat uszkodzony nalezy
skontaktowad sie z firmg ABB.
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Formowanie kondensatoréw

Jesli przemiennik czestotliwosci nie byt wtgczany od ponad roku (byt w magazynie lub
nie byt uzywany), nalezy wykonac formowanie kondensatoréw. Data produkcji widnieje
na tabliczce znamionowej. Wiecej informacji na temat formowania kondensatoréw

mozna znalez¢ w publikacji Capacitor reforming instructions (3BFE64059629 [j. ang.]).


https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3BFE64059629&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
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Bezpieczniki

Sprawdzanie i wymiana bezpiecznikéw DC modutu zasilania D7T

OSTRZEZENIE!
Nalezy przestrzegad instrukcji bezpieczenstwa przemiennika

czestotliwosci. Nieprzestrzeganie instrukcji moze skutkowad
obrazeniami, Smiercig lub uszkodzeniem urzadzenia.

OSTRZEZENIE!
Uzywad wymaganego osobistego wyposazenia ochronnego. Nalezy uzywa¢
rekawic ochronnych i dtugich rekawodw. Niektdre czesci majg ostre krawedzie.

1. Odtaczyc przemiennik czestotliwosci od zrédta zasilania AC i upewnic sie, ze mozna
bezpiecznie rozpoczaé prace. Zobacz sekcje Srodki ostroznosci dot. bezpieczenstwa
elektrycznego (str. 21).

2. Odkreci¢ wkrety pokrywy panelu bezpiecznikéw DC modutu, a nastepnie podnies¢
i wyjac panel.

3. Sprawdzi¢ stan bezpiecznikdw i w razie potrzeby wymienic je.

Aby wymieni¢ bezpiecznik, wykreci¢ dwie sruby M10x%20 (17 mm) mocujace
bezpiecznik DC do szyny zbiorczej DC.
5. Podczas wymiany bezpiecznika nalezy sie upewnic, ze ewentualne wskazniki

bezpiecznika sg skierowane w strone modutu, aby zapobiec zwarciu lub zwarciu
doziemnemu po zetknieciu z ptyta pokrywy.

6. Dokreci¢ dwie sruby M10x20 (17 mm) z momentem 42 N-m w celu zamocowania
bezpiecznika.

7. Zamontowad pokrywe i zamkna¢ drzwi.
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Sprawdzanie i wymiana bezpiecznikéw DC modutu zasilania D8T

OSTRZEZENIE!
Nalezy przestrzegad instrukcji bezpieczenstwa przemiennika

czestotliwosci. Nieprzestrzeganie instrukcji moze skutkowad
obrazeniami, Smiercig lub uszkodzeniem urzadzenia.

OSTRZEZENIE!
Uzywaé wymaganego osobistego wyposazenia ochronnego. Nalezy uzywacd
rekawic ochronnych i dtugich rekawdw. Niektdre czesci majg ostre krawedzie.

1. Odtaczyd przemiennik czestotliwosci od Zzrédta zasilania AC i upewnic sie, ze mozna
bezpiecznie rozpoczad prace. Zobacz sekcje Srodki ostroznosci dot. bezpieczenstwa
elektrycznego (str. 21).

2. Odkreci¢ wkrety pokrywy panelu bezpiecznikdw DC modutu, a nastepnie podnies¢
i wyjac panel.

3. Sprawdzi¢ stan bezpiecznikdw i w razie potrzeby wymienic je.
Aby wymieni¢ bezpiecznik, wykreci¢ dwie $ruby M10x20 (17 mm) mocujace
bezpiecznik DC do szyny zbiorczej DC.

5. Podczas wymiany bezpiecznika nalezy sie upewni¢, ze ewentualne wskazniki

bezpiecznika sg skierowane w strone modutu, aby zapobiec zwarciu lub zwarciu
doziemnemu po zetknieciu z ptytg pokrywy.
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6. Dokreci¢ dwie sruby M10x20 (17 mm) z momentem 42 N-m w celu zamocowania

bezpiecznika.

Zamontowac pokrywe i zamkna¢ drzwi.

7.

Bez opcji +C129, +C134
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Z opcjami +C129i +C134

Panel sterowania

Patrz ACS-AP-|, -S, -W and ACH-AP-H, -W Assistant control panels user’s manual

(3AUA0000085685 [j. ang.]).


https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AUA0000085685&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AUA0000085685&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
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Jednostki sterujace

Typy jednostki sterujacej BCU

W przemiennikach czestotliwo$ci ACS880 stosowane sa trzy typy jednostki sterujgcej
BCU: BCU-02, BCU-12 i BCU-22. R6znig sie one liczbg potaczer modutu mocy
(odpowiednio 2, 71 12), ale pod innymi wzgledami sg identyczne. Trzy typy jednostki
sterujgcej BCU mozna stosowac wymiennie, jesli liczba potaczen jest wystarczajaca.
Na przyktad jednostki sterujgcej BCU-22 mozna uzyc jako bezposredniego zamiennika
typu BCU-02 i BCU-12.

Wymiana modutu pamieci (BCU)

Po wymianie jednostki sterujgcej mozna zachowad istniejgce ustawienia parametrow,
przenoszac modut pamieci z uszkodzonej jednostki sterujacej do nowej.

Nalezy przestrzegad instrukcji bezpieczenstwa dotyczacych przemiennika
czestotliwosci. Nieprzestrzeganie instrukcji moze skutkowac obrazeniami, Smiercig
lub uszkodzeniem urzadzenia. Wszelkie prace instalacyjne, rozruchowe i konserwacyjne
powinny by¢ wykonywane tylko przez wykwalifikowanych elektrykéw.

OSTRZEZENIE!
Nie nalezy wyjmowacd ani wktada¢ modutu pamieci, gdy jednostka sterujgca
jest zasilana.

1. Przedrozpoczeciem pracy zatrzymac przemiennik czestotliwosci i wykonac kroki
opisane w sekcji Srodki ostroznosci dot. bezpieczenstwa elektrycznego (str. 21).

2. Upewnic sie, ze jednostka sterujgca jest odtgczona od zasilania.
3. Odkreci¢ wkret mocujacy modut pamieci i wyja¢ modut.

Zamontowaé nowy modut w odwrotnej kolejnosci.

Wymiana baterii jednostki sterujacej BCU

Nalezy przestrzegad instrukcji bezpieczenstwa dotyczacych przemiennika
czestotliwosci. Nieprzestrzeganie instrukcji moze skutkowac obrazeniami, Smiercig
lub uszkodzeniem urzadzenia. Wszelkie prace instalacyjne, rozruchowe i konserwacyjne
powinny by¢ wykonywane tylko przez wykwalifikowanych elektrykéw.

Baterie zegara czasu rzeczywistego nalezy wymieni¢, gdy dioda LED BATT OK nie $wieci
sie, jesli jednostka sterujaca jest wtgczona.



Konserwacja 229

1. Przed rozpoczeciem pracy zatrzymac przemiennik czestotliwosci i wykonac¢ kroki
opisane w sekcji Srodki ostroznosci dot. bezpieczenstwa elektrycznego (str. 21).

2. Odkreci¢ wkret mocujacy i wyjac baterie.
3.  Wymieni¢ baterie BR2032 na nowa.

4. Zutylizowac starg baterie zgodnie z lokalnymi zasadami i przepisami dotyczgcymi
utylizacji.

5. Ustawic zegar czasu rzeczywistego.

Typy jednostki sterujacej UCU

W przemiennikach czestotliwo$ci ACS880 stosowane sg rézne warianty jednostek
sterujgcych UCU: UCU-22...24. Réznig sie liczbg ztaczy modutu konwertera, ale pod
innymi wzgledami sg identyczne. Typy jednostek UCU mozna stosowad wymiennie,
jesli liczba ztaczy jest wystarczajgca. Na przyktad jednostki UCU-24 mozna uzy¢ jako
bezposredniego zamiennika jednostek UCU-22 i UCU-23.

Wymiana modutu pamieci (UCU-22...24)

OSTRZEZENIE!
Nalezy przestrzegad instrukcji bezpieczenstwa dotyczacych

przemiennika czestotliwosci. Nieprzestrzeganie instrukcji moze
skutkowad obrazeniami, $miercig lub uszkodzeniem urzadzenia. Wszelkie
prace instalacyjne, rozruchowe i konserwacyjne powinny by¢
wykonywane tylko przez wykwalifikowanych elektrykéw.

Po wymianie jednostki sterujgcej mozna zachowad istniejgce ustawienia parametrow,
przenoszac modut pamieci z uszkodzonej jednostki sterujgcej do nowej.

OSTRZEZENIE!
Nie nalezy wyjmowac¢ ani montowac modutu pamieci, gdy jednostka sterujaca
jest zasilana.

1. Przed rozpoczeciem pracy zatrzymac przemiennik czestotliwosci i wykonac¢ kroki
opisane w sekcji Srodki ostroznosci dot. bezpieczenstwa elektrycznego (str. 21).

2. Upewnic sie, ze jednostka sterujaca jest odtgczona od zasilania.



230 Konserwacja

3. Nacisngdi przytrzymac zaczepy na module pamieci. Wyciggna¢ modut pamieci.

4. Wiozy¢ nowy modut pamieci.

3
N
TR

Wymiana baterii jednostki sterujacej UCU

OSTRZEZENIE!
Nalezy przestrzegad instrukcji bezpieczenstwa dotyczacych

przemiennika czestotliwosci. Nieprzestrzeganie instrukcji moze
skutkowad obrazeniami, Smiercig lub uszkodzeniem urzadzenia. Wszelkie
prace instalacyjne, rozruchowe i konserwacyjne powinny by¢
wykonywane tylko przez wykwalifikowanych elektrykéw.

Baterie zegara czasu rzeczywistego nalezy wymieni¢, gdy dioda BAT nie Swieci sie,
mimo ze jednostka sterujaca jest wigczona.

1. Przedrozpoczeciem pracy zatrzymac przemiennik czestotliwosci i wykonac kroki
opisane w sekcji Srodki ostroznosci dot. bezpieczenstwa elektrycznego (str. 21).

Otworzy¢ ostone baterii.

3.  Wymieni¢ baterie BR2032 na nowa.

Uwaga: Zegar czasu rzeczywistego nie traci ustawien przez 2 minuty bez baterii.
4. Zamknac ostone baterii.
Jesli to konieczne, ustawic zegar czasu rzeczywistego.

Zutylizowad starg baterie zgodnie z lokalnymi zasadamii przepisami dotyczacymi
utylizacji.



Konserwacja 231

Wymiana karty pamieci microSDHC (UCU-22...24)

OSTRZEZENIE!
Nalezy przestrzegad instrukcji bezpieczenstwa dotyczacych

przemiennika czestotliwosci. Nieprzestrzeganie instrukcji moze
skutkowad obrazeniami, Smiercig lub uszkodzeniem urzadzenia. Wszelkie
prace instalacyjne, rozruchowe i konserwacyjne powinny by¢
wykonywane tylko przez wykwalifikowanych elektrykéw.

Typ karty zastepczej mozna znalez¢ w danych technicznych.
1.  Wyja¢ modut pamieci UMU-01 z jednostki sterujace;j.

2. Odsung¢sie od szafy przed wyjeciem karty microSDHC z jednostki pamieci. Karta
jest mata i moze wpasc do wnetrza szafy.

3. Otworzy¢ pokrywe karty pamieci w module pamieci.
Wcisng¢ karte w celu jej wyjecia.

Zamontowac nowa karte, wykonujac czynnosci w odwrotnej kolejnosci.
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Bezpieczenstwo funkcjonalne czesci

Czas uzytkowania czesci, kiedy zachowuja one bezpieczenstwo funkcjonalne. wynosi
20 lat. Jest to czas, przez ktdry czestotliwos¢ wystepowania awarii czesci
elektronicznych pozostaje na statym poziomie. Ma to zastosowanie do czesci
wchodzacych w sktad standardowego obwodu bezpiecznego wytagczania momentu,
a takze wszystkich modutéw, przekaznikéw oraz zwykle wszystkich pozostatych czesci
obwoddw bezpiecznego funkcjonowania.

Uptyniecie czasu uzytkowania oznacza zakonczenie certyfikacji i klasyfikacji SIL/PL

funkcji bezpieczenstwa. Istniejg nastepujace opcje:

- Odnowienie catego przemiennika czestotliwosci i wszystkich opcjonalnych
modutéw oraz czesci wchodzacych w sktad bezpieczernstwa funkcjonalnego.

- Odnowienie czesci w obwodzie funkcji bezpieczenstwa. W praktyce optaca sie to
tylko w przypadku posiadania wiekszych przemiennikdw czestotliwosci, ktére
maja wymienne ptytki zobwodami i inne czesci, takie jak przekazniki.

Nalezy pamietacd, ze niektdre czesci mogty zostac juz odnowione wczesniej, dzieki
czemu majg wydtuzony czas uzytkowania. Pozostaty czas uzytkowania catego obwodu
jest jednak zdeterminowany czasem uzytkowania jego najstarszej czesci.

Wiecej informacji mozna uzyskac od reprezentanta serwisu firmy ABB.
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Dane techniczne

Zawartosc¢ tego rozdziatu

Ten rozdziat zawiera specyfikacje techniczne przemiennika czestotliwosci, takie jak
np.wartosci znamionowe, charakterystyki bezpiecznikdéw, rozmiary i wymogi techniczne
oraz warunki niezbedne do spetnienia wymagan dotyczacych oznakowania CE oraz
innych oznaczen.

Wartosci znamionowe

Ponizej podano wartosci znamionowe dla przemiennikéw czestotliwosci (50 Hz i 60
Hz). Symbole opisano pod tabela.

Zna- Wartosci znamionowe wyjsciowe
:;10- Praca bez przeciazenia Praca zlekkim prze- | Praca z duzym prze-
wy ciazeniem ciazeniem
prad
ACS880-07-... | o<F
$cio-
wy
L L | Inax Py Sn hg P g g L

A A A kW | KM | kVA A kW | KM A kW | KM

Uy =400V, potaczenie 6-impulsowe

1140A-3 1047 | 1140 | 1490 | 630 - 790 | 1072 | 560 - 787 | 400 -
1250A-3 1148 | 1250 | 1630 | 710 - 866 | 1200 | 630 - 935 | 500 -
1480A-3 1359 | 1480 | 1930 | 800 - 1025 | 1421 | 800 - 1107 | 630 -
1760A-3 1617 | 1760 | 2120 | 1000 | - 1219 | 1690 | 900 - 1316 | 710 -
2210A-3 2030 | 2210 | 2880 | 1200 - 1531 | 2122 | 1200 - 1653 | 900 -
2610A-3 2397 | 2610 | 3140 | 1400 - 1808 | 2506 | 1400 | - 1952 | 1000 | -

Uy =400V, potaczenie 12-impulsowe
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Zna- Wartosci znamionowe wyjsciowe
::‘::- Praca bez przecigzenia Praca zlekkim prze- Pracazduzym prze-
y ciazeniem ciazeniem
prad
ACS880-07-... | V&)
$cio-
wy
L L | Inax Py Sn hg P g Ind Pug
A A A kw KM kVA A kw KM A kw KM
0990A-3+A004 909 | 990 | 1290 | 560 - 686 | 950 | 500 - 741 | 400 -
1140A-3+A004 1047 | 1140 | 1490 | 630 - 790 | 1094 | 560 - 853 | 450 -
1250A-3+A004 1148 | 1250 | 1630 | 710 - 866 | 1200 | 630 - 935 | 500 -
1480A-3+A004 1359 | 1480 | 1930 | 800 - 1025 | 1421 | 800 - 1107 | 630 -
1760A-3+A004 1617 | 1760 | 2120 | 1000 - 1219 | 1690 | 900 - 1316 | 710 -
2210A-3+A004 2030 | 2210 | 2880 | 1200 - 1531 | 2122 | 1200 - 1653 | 900 -
2610A-3+A004 2397 | 2610 | 3140 | 1400 - 1808 | 2506 | 1400 - 1952 | 1000 -

Uy =500V, potaczenie 6-impulsowe

1070A-5 983 | 1070 | 1400 | 710 | 900 | 927 | 1027 | 710 | 900 | 800 | 560 | 700
1320A-5 1212 | 1320 | 1720 | 900 | 1000 | 1143 | 1267 | 900 | 1000 | 987 | 710 | 900
1450A-5 1332 | 1450 | 1890 | 1000 | 1250 | 1256 | 1392 | 900 | 1200 | 1085 | 710 | 900
1580A-5 1451 | 1580 | 2060 | 1100 | 1400 | 1368 | 1517 | 1000 | 1250 | 1182 | 800 | 1000
1800A-5 1653 | 1800 | 2340 | 1250 | 1600 | 1559 | 1728 | 1200 | 1500 | 1346 | 900 | 1100
1980A-5 1819 | 1980 | 2580 | 1400 | 1750 | 1715 | 1901 | 1300 | 1500 | 1481 | 1000 | 1250

Uy =500V, potaczenie 12-impulsowe

0990A-5+A004 909 | 990 | 1290 | 710 | 900 | 857 | 950 | 630 | 800 | 741 | 500 | 600
1320A-5+A004 1212 | 1320 | 1720 | 900 | 1000 | 1143 | 1267 | 900 | 1000 | 987 | 710 | 900
1450A-5+A004 1332 | 1450 | 1890 | 1000 | 1250 | 1256 | 1392 | 900 | 1200 1085 | 710 | 900
1580A-5+A004 1451 | 1580 | 2060 | 1100 | 1400 | 1368 | 1517 | 1000 | 1250 | 1182 | 800 | 1000
1800A-5+A004 1653 | 1800 | 2340 | 1250 | 1600 | 1559 | 1728 | 1200 | 1500 | 1346 | 900 | 1100
1980A-5+A004 1819 | 1980 | 2580 | 1400 | 1750 | 1715 | 1901 | 1300 | 1500 | 1481 | 1000 | 1250

Uy =690V, potaczenie 6-impulsowe

0800A-7 735 | 800 | 1200 | 800 | 900 | 956 | 768 | 710 | 800 | 598 | 560 | 600
0900A-7 827 | 900 | 1350 | 900 | 1000 | 1076 | 864 | 800 | 900 | 673 | 630 | 700
1160A-7 1066 | 1160 | 1740 | 1100 | 1250 | 1386 | 1114 | 1100 | 1250 | 868 | 800 | 900
1450A-7 1332 | 1450 | 2180 | 1400 | 1600 | 1733 | 1392 | 1250 | 1500 | 1085 | 1000 | 1100
1650A-7 1516 | 1650 | 2480 | 1600 | 1750 | 1972 | 1584 | 1500 | 1750 | 1234 | 1200 | 1250
1950A-7 1791 | 1950 | 2930 | 1900 | 2000 | 2330 | 1872 | 1800 | 2000 | 1459 | 1400 | 1500
2300A-7 2113 | 2300 | 3450 | 2200 | 2500 | 2749 | 2208 | 2000 | 2250 | 1720 | 1600 | 1750
2600A-7 2388 | 2600 | 3900 | 2500 | 2800 | 3107 | 2496 | 2400 | 2700 | 1945 | 1900 | 2000
2860A-7 2627 | 2860 | 4290 | 2800 | 3100 | 3418 | 2746 | 2600 | 2900 | 2139 | 2000 | 2250

Uy = 690V, potaczenie 12-impulsowe

0800A-7+A004 735 | 800 | 1200 | 800 | 900 | 956 | 768 | 710 | 800 | 598 | 560 | 600
0950A-7+A004 873 | 950 | 1430 | 900 | 1000 | 1135 | 912 | 800 | 900 | 711 | 630 | 700
1160A-7+A004 1066 | 1160 | 1740 | 1100 | 1250 | 1386 | 1114 | 1100 | 1250 | 868 | 800 | 900

1450A-7+A004 1332 | 1450 | 2180 | 1400 | 1600 | 1733 | 1392 | 1250 | 1500 | 1085 | 1000 | 1100
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Zna- Wartosci znamionowe wyjsciowe
::,iv?,; Praca bez przeciazenia Praca -zl.ekk-im prze- Praca-chlui)./m prze-
prad cigzeniem cigzeniem
ACS880-07-... s"ﬂ
wy
L L2 | Inax Py SN | ha Py ha Pyq
A A A kw KM | kVA A kw KM A kw KM
1650A-7+A004 1516 | 1650 | 2480 | 1600 | 1750 | 1972 | 1584 | 1500 | 1750 | 1234 | 1200 | 1250
1950A-7+A004 1791 | 1950 | 2930 | 1900 | 2000 | 2330 | 1872 | 1800 | 2000 | 1459 | 1400 | 1500
2300A-7+A004 2113 | 2300 | 3450 | 2200 | 2500 | 2749 | 2208 | 2000 | 2250 | 1720 | 1600 | 1750
2600A-7+A004 2388 | 2600 | 3900 | 2500 | 2800 | 3107 | 2496 | 2400 | 2700 | 1945 | 1900 | 2000
2860A-7+A004 2627 | 2860 | 4290 | 2800 | 3100 | 3418 | 2746 | 2400 | 2900 | 2139 | 2000 K 2250
Definicje
Un Zakres napiecia zasilania
A Znamionowa wartos$¢ skuteczna pradu wejSciowego
b Znamionowy prad wyjsciowy (dostepny stale bez przecigzenia)
Imax Maksymalny prad wyjéciowy. Dostepny przez 10 sekund przy uruchomieniu, a nastepnie przez

okres mozliwy ze wzgledu na temperature przemiennika czestotliwosci.

Py Typowa moc silnika przy pracy bez przecigzenia. Wartosci znamionowe koni mechanicznych
odpowiadajg typowym silnikom NEMA przy zasilaniu odpowiednio napieciem 460 V (ACS880-
07-xxxxA-5) i 575 V (ACS880-07-xxxxA-7).

SN Moc pozorna przy pracy bez przecigzenia

Lg Wartos¢ skuteczna ciggtego pradu wyjsciowego zezwalajaca na 10% przecigzenia przez 1 mi-
nute co 5 minut.

Py Typowa moc silnika przy lekkim przecigzeniu

hd Warto$¢ skuteczna ciggtego pradu wyjsciowego zezwalajgca na 50% przecigzenia przez 1

minute co 5 minut.
Pug Typowa moc silnika przy pracy z duzym przecigzeniem

Uwaga 1: Wartosci znamionowe maja zastosowanie przy temperaturze otoczenia 40°C (104°F).

Uwaga 2: w celu uzyskania znamionowej mocy silnika podanej w tabeli prgd znamionowy przemiennika
czestotliwosci musi by¢ wiekszy lub réwny wartos$ci znamionowego pradu silnika.

Zaleca sie dokonanie doboru przemiennika czestotliwosci, silnika i przektadni zebatej z wykorzystaniem
udostepnianego przez firme ABB narzedzia do wymiarowania DriveSize.

Obnizanie wartosci znamionowych

Obnizanie wartosci znamionowych przez temperature powietrza w otoczeniu

W temperaturze z zakresu +40...50 °C (+104...122 °F) nastepuje obnizenie
znamionowego pradu wyjsciowego o 1 punkt procentowy za kazdy dodany 1 °C (1,8 °F).
Prad wyjsciowy mozna obliczy¢, mnozac wartos¢ pradu podang w tabeli wartosci
znamionowych przez wspotczynnik obnizenia (k):
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k
1.00
0.90
0.80
+40 °C +50°C T
+104 °F +122 °F

Obnizanie wartosci znamionowych ze wzgledu na wysokos¢ n.p.m.

Przy potozeniu na wysokosci powyzej 1000 m (3281 stép) nad poziomem morza

obnizenie wartosci ciggtego znamionowego pradu wyjsciowego wynosi 1% na kazde
Przyktadowo wspétczynnik obnizenia wartosci dla wysokosci 1500
m (4921 stép) to 0,95. Maksymalna dopuszczalna wysokos$é bezwzgledna instalacji

100 m (328 stoép).

jest podana w danych technicznych.

Jesli temperatura otaczajgcego powietrza jest nizsza niz +40 °C (104 °F), obnizenie

wartosci znamionowych mozna zmniejszy¢ o 1,5 punktu procentowego za kazdy
obnizony 1 °C (1,8 °F). Ponizej przedstawiono kilka krzywych obnizenia wartosci

znamionowych.

4000 m

13123 ft

3500 m
11429 ft

3000 m
9842 ft

2500 m
8202 ft

2000 m
6562 ft

1500 m
4921 ft

1000 m

1.00

3300 ft "o
+68 °F

+25°C
+77 °F

+30°C
+86 °F

+35°C
+95 °F

+40 °C
+104 °F

Wspodtczynnik obnizenia wartos$ci znamionowych 1,00

Wspdtczynnik obnizenia wartos$ci znamionowych 0,95

Wspdtczynnik obnizenia wartos$ci znamionowych 0,90

Wspdtczynnik obnizenia wartosci znamionowych 0,85

Wspobtczynnik obnizenia wartos$ci znamionowych 0,80
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Doktadniejsze obnizenie wartosci znamionowych mozliwe jest z wykorzystaniem
programu DriveSize.

Obnizanie wartosci znamionowych ze wzgledu na czestotliwos¢ kluczowania

Czestotliwosci kluczowania inne niz domysine moga wymagad obnizania wartosci
znamionowych pradu. Wiecej informacji na ten temat mozna uzyskac¢ od firmy ABB.

Obnizanie wartosci znamionowej czestotliwosci wyjsciowej

Dziatanie silnika powyzej 150 Hz moze wymagacd obnizenia wartos$ci znamionowych
specyficznych dla typu. Wiecej informacji na ten temat mozna uzyskac od firmy ABB.
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Rozmiary obudow i typy modutéw mocy

ACS880-07-...

Rozmiar obu-
dowy

Uzyte moduty zasilania

Uzyte moduty inwertera

llos¢

Typ

llosé

Typ

Uy =400V, potaczenie 6-impulsowe

1140A-3

1xD8T + 2xR8i

ACS880-304-0980A-3+A018

ACS880-104-0640A-3

1250A-3

2xD8T + 2xR8i

ACS880-304-0650A-3+A018

ACS880-104-0640A-3

1480A-3
1760A-3
2210A-3
2610A-3

2xD8T + 2xR8i
2xD8T + 2xR8i
3xD8T + 3xR8i
3xD8T + 3xR8i

W Wl D NN =

ACS880-304-0980A-3+A018
ACS880-304-0980A-3+A018
ACS880-304-0980A-3+A018
ACS880-304-0980A-3+A018

W Wl D NN

ACS880-104-0760A-3
ACS880-104-0900A-3
ACS880-104-0760A-3
ACS880-104-0900A-3

Uy =400V, potaczenie 12-impulsowe

0990A-3+A004

2xDTT + 2xR8i

ACS880-304-0490A-3+A018

ACS880-104-0640A-3

1140A-3+A004
1250A-3+A004
1480A-3+A004

2xD8T + 2xR8i
2xD8T + 2xR8i
2xD8T + 2xR8i

ACS880-304-0650A-3+A018
ACS880-304-0650A-3+A018
ACS880-304-0980A-3+A018

ACS880-104-0640A-3
ACS880-104-0640A-3
ACS880-104-0760A-3

1760A-3+A004

2xD8T + 2xR8i

ACS880-304-0980A-3+A018

ACS880-104-0900A-3

2210A-3+A004

4xD8T + 3xR8i

ACS880-304-0650A-3+A018

ACS880-104-0760A-3

2610A-3+A004

Uy =500V, potaczenie 6-impulsowe

1070A-5

4xD8T + 3xR8i

1xD8T + 2xR8i

o A A AV R SR \V R V)

ACS880-304-0650A-3+A018

ACS880-304-0980A-5+A018

Wl W D DD DD

ACS880-104-0900A-3

ACS880-104-0590A-5

1320A-5

2xD8T + 2xR8i

ACS880-304-0650A-5+A018

ACS880-104-0740A-5

1450A-5

2xD8T + 2xR8i

ACS880-304-0980A-5+A018

ACS880-104-0740A-5

1580A-5
1800A-5
1980A-5

2xD8T + 2xR8i
2xD8T + 3xR8i
2xD8T + 3xR8i

[ 2RI O AV TR A O T

Uy =500V, potaczenie 12-impulsowe

ACS880-304-0980A-5+A018
ACS880-304-0980A-5+A018
ACS880-304-0980A-5+A018

W Wl DN

ACS880-104-0810A-5
ACS880-104-0740A-5
ACS880-104-0810A-5

0990A-5+A004

2xDTT + 2xR8i

ACS880-304-0490A-5+A018

ACS880-104-0590A-5

1320A-5+A004
1450A-5+A004
1580A-5+A004
1800A-5+A004

2xD8T + 2xR8i
2xD8T + 2xR8i
2xD8T + 2xR8i
2xD8T + 3xR8i

ACS880-304-0650A-5+A018
ACS880-304-0980A-5+A018
ACS880-304-0980A-5+A018
ACS880-304-0980A-5+A018

ACS880-104-0740A-5
ACS880-104-0740A-5
ACS880-104-0810A-5
ACS880-104-0740A-5

1980A-5+A004

2xD8T + 3xR8i

[NV JNINN A ST AV AC IR \C I \V ]

ACS880-304-0980A-5+A018

Wl w DD

ACS880-104-0810A-5

Uy =690V, potaczenie 6-impulsowe

0800A-7
0900A-7
1160A-7

1xD8T + 2xR8i
1xD8T + 2xR8i
2xD8T + 2xR8i

ACS880-304-0820A-7+A018
ACS880-304-0820A-7+A018
ACS880-304-0570A-7+A018

ACS880-104-0410A-7
ACS880-104-0530A-7
ACS880-104-0600A-7

1450A-7

2xD8T + 3xR8i

ACS880-304-0820A-7+A018

ACS880-104-0530A-7

1650A-7

2xD8T + 3xR8i

ACS880-304-0820A-7+A018

ACS880-104-0600A-7

1950A-7
2300A-7
2600A-7

3xD8T + 4xR8i
3xD8T + 4xR8i
4xD8T + 5xR8i

ACS880-304-0820A-7+A018
ACS880-304-0820A-7+A018
ACS880-304-0820A-7+A018

ACS880-104-0600A-7
ACS880-104-0600A-7
ACS880-104-0600A-7

2860A-7

4xD8T + 5xR8i

A A w wl v NN R[R

ACS880-304-0820A-7+A018

o A AWl WM M

ACS880-104-0600A-7
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Uzyte moduly zasilania
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Uzyte moduty inwertera

ACS880-07-...
dowy llosé Typ llosé Typ

Uy = 690 V, potaczenie 12-impulsowe

0800A-7+A004 2xD7T + 2xR8i| 2 |ACS880-304-0410A-7+A018| 2 ACS880-104-0410A-7
0950A-7+A004 2xD8T + 2xR8i| 2 |ACS880-304-0570A-7+A018| 2 ACS880-104-0530A-7
1160A-7+A004 2xD8T + 2xR8i| 2 |ACS880-304-0570A-7+A018| 2 ACS880-104-0600A-7
1450A-7+A004 2xD8T + 3xR8i| 2 |ACS880-304-0820A-7+A018| 3 ACS880-104-0530A-7
1650A-7+A004 2xD8T +3xR8i| 2 |ACS880-304-0820A-7+A018 3 = ACS880-104-0600A-7
1950A-7+A004 4xD8T + 4xR8i| 4 |ACS880-304-0570A-7+A018| 4 ACS880-104-0600A-7
2300A-7+A004 4xD8T +4xR8i| 4 |ACS880-304-0570A-7+A018| 4 ACS880-104-0600A-7
2600A-7+A004 4xD8T + 5%xR8i| 4 |ACS880-304-0820A-7+A018| 5 ACS880-104-0600A-7
2860A-7+A004 4xD8T +5xR8i| 4 |ACS880-304-0820A-7+A018| 5 ACS880-104-0600A-7
Bezpieczniki

Bezpieczniki AC

Uwagi:

« Nie wolno uzywa¢ bezpiecznikéw z wyzszym pragdem znamionowym niz zalecany.

- Mozliwe jest uzycie bezpiecznikéw innych producentdw, jesli spetniaja wartosci
znamionowe i krzywa topnienia bezpiecznika nie przekracza krzywej podanej w

tabeli.
Bezpieczniki ultraszybkie (aR) na wej$ciu modutu zasilania
Bussmann (IEC/UL) Mersen/Ferraz Shawmut (tylko IEC)

Prad

wej- Prad Napie- | Czas re- Napie- Czas reak-
ACS880-07-.... $ciowy llogé znamio- ciezna-| akcji Pt ciezna- Cr]:aﬁ:;:l;zy

(A) nowy Typ | miono- przy Typ miono- Znamiono-

(A) we 660V we wym
v) (A2s) V) (A2s)

Uy =400V, potaczenie 6-impulsowe
1140A-3 1047 3 1600 |170M6419| 690 | 3900000  SC33AR60VI6CTF| 600 3000000
1250A-3 1148 6 1100 |170M6415, 690 |1300000 |SC33AR69VIICTF| 690 1570000
1480A-3 1359 6 1600 |170M6419| 690 | 3900000  SC33AR60VI6CTF| 600 3000000
1760A-3 1617 6 1600 |170M6419| 690 | 3900000  SC33AR60VI6CTF| 600 3000000
2210A-3 2030 | 9 | 1600 |170M6419 690 |3900000 |SC33AR60VI6CTF| 600 | 3000000
2610A-3 2397 9 1600 |170M6419| 690 | 3900000  SC33AR6G0VI6CTF| 600 3000000
Uy =400V, potaczenie 12-impulsowe
0990A-3+A004 909 6 800 |170M6412) 690 | 465000 |SC32AR69VB0O0TF| 690 660000
1140A-3+A004| 1047 6 1100 170M6415, 690 |1300000 |SC33AR6G9VIICTF| 690 1570000
1250A-3+A004| 1148 | 6 | 1100 |170M6415 690 |1300000 |SC33AR69VIICTF| 690 1570000
1480A-3+A004| 1359 6 1600 |170M6419| 690 | 3900000  SC33AR60VI6CTF| 600 3000000
1760A-3+A004| 1617 6 1600 |170M6419| 690 | 3900000  SC33AR60VI6CTF| 600 3000000
2210A-3+A004 | 2030 | 12 | 1100 170M6415 690 |1300000 |SC33ARG9OVIICTF| 690 1570000
2610A-3+A004| 2397 | 12 | 1100 170M6415 690 |1300000 |SC33AR6G9VIICTF| 690 1570000
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Bezpieczniki ultraszybkie (aR) na wejSciu modutu zasilania

Bussmann (IEC/UL) Mersen/Ferraz Shawmut (tylko IEC)

Prad

wej- Prad Napie- | Czas re- Napie- Czas reak-
ACS880-07-... $ciowy llogé znamio- ciezna-| akcji Pt ciezna- cr]:a':)::(;f‘y

(A) nowy Typ |miono-| przy Typ miono- Znamiono-

(A) we 660V we wym
V) | (A2%) W) (A2s)

Uy =500V, potaczenie 6-impulsowe
1070A-5 983 3 1600 |170M6419| 690 | 3900000 SC33AR60VI6CTF 600 3000000
1320A-5 1212 | 6 | 1100 170M6415| 690 |1300000 |SC33ARG9VIICTF| 690 1570000
1450A-5 1332 6 1600 |170M6419| 690 | 3900000 SC33AR60VI6CTF 600 3000000
1580A-5 1451 6 1600 |170M6419| 690 | 3900000 SC33AR60VI6CTF 600 3000000
1800A-5 1653 6 1600 |170M6419| 690 | 3900000 SC33AR60VI6CTF 600 3000000
1980A-5 1819 6 1600 |170M6419| 690 | 3900000 SC33ARG0VI6CTF 600 3000000
Uy =500V, potaczenie 12-impulsowe
0990A-5+A004| 909 6 800 |170M6412| 690 | 465000 |SC32ARG9VBOOTF| 690 660000
1320A-5+A004 | 1212 6 1600 |170M6419| 690 | 3900000 SC33AR60VI6CTF 600 3000000
1450A-5+A004 | 1332 6 1600 |170M6419| 690 | 3900000 SC33AR60VI6CTF 600 3000000
1580A-5+A004| 1451 6 1600 |170M6419| 690 | 3900000 SC33AR60VI6CTF 600 3000000
1800A-5+A004 1653 6 1600 |170M6419| 690 | 3900000 SC33ARG0OVI6CTF 600 3000000
1980A-5+A004| 1819 | 6 | 1600 170M6419| 690 |3900000 SC33AR60VIGCTF| 600 | 3000000
Uy =690V, potaczenie 6-impulsowe
0800A-7 735 3 1400 |170M6417| 690 |2450000 |SC33AR69VIACTF| 690 3030000
0900A-7 827 3 1400 |170M6417| 690 |2450000 |SC33AR69VIACTF| 690 3030000
1160A-7 1066 6 | 1000 [170M6414| 690 | 945000 |SC33ARGOVIOCTF, 690 1070000
1450A-7 1332 | 6 | 1400 |170M6417| 690 |2450000 |SC33AR69VI4CTF| 690 | 3030000
1650A-7 1516 6 | 1400 [170M6417| 690 |2450000 SC33ARGOVI4ACTF 690 3030000
1950A-7 1791 9 | 1400 [170M6417| 690 |2450000 SC33ARGOVIACTF 690 3030000
2300A-7 2113 9 | 1400 [170M6417| 690 |2450000 SC33ARG9VIACTF 690 3030000
2600A-7 2388 | 12 | 1400 |170M6417| 690 |2450000 SC33ARG9VIACTF, 690 3030000
2860A-7 2627 | 12 | 1400 |170M6417| 690 |2450000 |SC33AR69VIACTF| 690 | 3030000
Uy =690V, potaczenie 12-impulsowe
0800A-7+A004| 735 6 700 |170M6411, 690 | 300000 |SC32AR69V7OOTF| 690 442000
0950A-7+A004| 873 6 | 1000 [170M6414| 690 | 945000 |SC33ARGOVIOCTF, 690 1070000
1160A-7+A004 1066 6 | 1000 [170M6414| 690 | 945000 |SC33ARGOVIOCTF, 690 1070000
1450A-7+A004| 1332 | 6 | 1400 |170M6417| 690 |2450000 |SC33AR69VIACTF| 690 | 3030000
1650A-7+A004| 1516 | 6 | 1400 |170M6417| 690 |2450000 |SC33AR69VIACTF| 690 | 3030000
1950A-7+A004| 1791 | 12 | 1000 |170M6414| 690 | 945000 |SC33ARG9VIOCTF| 690 1070000
2300A-7+A004| 2113 | 12 | 1000 |170M6414| 690 | 945000 |SC33AR69VIOCTF| 690 1070000
2600A-7+A004 | 2388 | 12 | 1400 |170M6417| 690 |2450000 |SC33AR69VIACTF| 690 3030000
2860A-7+A004| 2627 | 12 | 1400 |170M6417| 690 |2450000 SC33AR69VIACTF| 690 | 3030000
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Przemiennik czestotliwosci jest wyposazony w bezpieczniki DC przy wejsciu kazdego

modutu inwertera.

Uwagi:

- Nie wolno uzywa¢ bezpiecznikéw z wyzszym pradem znamionowym niz zalecany.

«  Mozliwe jest uzycie bezpiecznikéw innych producentdw, jesli spetniaja wartosci
znamionowe i krzywa topnienia bezpiecznika nie przekracza krzywej podanej w

tabeli.

ACS880-07-... Bezpieczniki DC przy wejsSciu modutu inwertera
llosé A A2s Vv Producent Typ

Uy =400V, potaczenie 6-impulsowe
1140A-3 4 1250 | Di950000| 690 Bussmann 170M6416
1250A-3 4 1250 |1) 1950000 690 Bussmann 170M6416
1480A-3 4 1400 |1 2450000 690 Bussmann 170M6417
1760A-3 4 1600 13900000 690 Bussmann 170M6419
2210A-3 6 1400 |11950000 690 Bussmann 170M6417
2610A-3 6 1600 |1 3900000 690 Bussmann 170M6419
Uy =400V, potaczenie 12-impulsowe
0990A-3+A004 4 1250 | 11950000 690 Bussmann 170M6416
1140A-3+A004 4 1250 11950000 690 Bussmann 170M6416
1250A-3+A004 4 1250 11950000 690 Bussmann 170M6416
1480A-3+A004 4 1400 |1 1950000 690 Bussmann 170M6417
1760A-3+A004 4 1600 |1 3900000 690 Bussmann 170M6419
2210A-3+A004 6 1400 11950000 690 Bussmann 170M6417
2610A-3+A004 6 1600 |13900000 690 Bussmann 170M6419
Uy =500V, potaczenie 6-impulsowe
1070A-5 4 1100 | 11300000 690 Bussmann 170M6415
1320A-5 4 1400 |1 2450000 690 Bussmann 170M6417
1450A-5 4 1400 |1 2450000 690 Bussmann 170M6417
1580A-5 4 1400 |Y2450000 690 Bussmann 170M6417
1800A-5 6 1400 | 2450000 690 Bussmann 170M6417
1980A-5 6 1400 |1 2450000 690 Bussmann 170M6417
Uy =500V, potaczenie 12-impulsowe
0990A-5+A004 4 1100 | 11300000 690 Bussmann 170M6415
1320A-5+A004 4 1400 |1 2450000 690 Bussmann 170M6417
1450A-5+A004 4 1400 |1 2450000 690 Bussmann 170M6417
1580A-5+A004 4 1400 | 2450000 690 Bussmann 170M6417
1800A-5+A004 6 1400 |1 2450000 690 Bussmann 170M6417
1980A-5+A004 6 1400 |1 2450000 690 Bussmann 170M6417
Uy =690V, potaczenie 6-impulsowe
0800A-7 4 800 2)g95000 | 1250 Bussmann 170M6546
0900A-7 4 1000 |2)2150000 1250 Bussmann 170M6548
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Bezpieczniki DC przy wejsciu modutu inwertera

ACS880-07-...
lloséé A A2s Vv Producent Typ

1160A-7 4 1100 |2)2800000| 1250 Bussmann 170M6549
1450A-7 6 1000 |2 2150000 1250 Bussmann 170M6548
1650A-7 6 1100 |2)2800000 1250 Bussmann 170M6549
1950A-7 8 1100 |2)2800000 1250 Bussmann 170M6549
2300A-7 8 1100 |2)2800000 1250 Bussmann 170M6549
2600A-7 10 1100 22800000 1250 Bussmann 170M6549
2860A-7 10 1100 |2)2800000 1250 Bussmann 170M6549
Uy =690V, potaczenie 12-impulsowe

0800A-7+A004 4 800 2) 995000 1250 Bussmann 170M6546
0950A-7+A004 4 1000 |2) 2150000 1250 Bussmann 170M6548
1160A-7+A004 4 1100 22800000 1250 Bussmann 170M6549
1450A-7+A004 6 1000 |2) 2150000 1250 Bussmann 170M6548
1650A-7+A004 6 1100 |2)2800000 1250 Bussmann 170M6549
1950A-7+A004 8 1100 |2)2800000 1250 Bussmann 170M6549
2300A-7+A004 8 1100 |2)2800000 1250 Bussmann 170M6549
2600A-7+A004 10 1100 |2)2800000 1250 Bussmann 170M6549
2860A-7+A004 10 1100 22800000 1250 Bussmann 170M6549

D Roztaczanie przy 660 V
2 Roztaczanie przy 1000 V

Wewnetrzne bezpieczniki DC modutu zasilania

Kazdy modut zasilania ma wewnetrzne bezpieczniki DC.

Uwaga: Mozna uzywac bezpiecznikéw innych producentdw, jesli majg takie same
parametry, a krzywa topnienia bezpiecznika nie odbiega od krzywej topnienia
bezpiecznika opisanego w tabeli.

Rozmiary obudéw i Bezpieczniki DC w kazdym module zasilania

opcje modutu zasila- L.
nia f&‘ If:; L\IIN Producent Typ llosé
D7T 700 755000 1000 Bussmann 170M4908

D8T (IEC) 900 | 1750000*| 1100 Bussmann 170M5499 4
D8T +C129+C134 1800 |7600000| 1250 Bussmann 170Mo6783

(UL/CSA)

* Czas reakcji przy napieciu 1000 V DC.

Bezpieczniki na ptycie warystora CVAR

Ptyta CVAR jest uzywana w przypadku jednostek przeznaczonych dla instalacji UL i
CSA. Typ bezpiecznika to Ferraz AO7T0GRB10T13/G330010 (10 A700 V AC).

Bezpieczniki DC czopera hamowania

Opcjonalne (+D150) czopery hamowania maja po dwa bezpieczniki DC. Typ bezpiecznika
to Bussmann 170M5146 (630 A 1250 V).
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Wymiary i waga
Patrz rozdziat Wymiary (str. 267).

Wymagane wolne miejsce

Podane wartosci s wymagane ze wzgledu na koniecznos¢ zapewnienia chtodzenia,
konserwacji i/lub dziatania pokrywy dekompresyjnej (jesli zostata zainstalowana).

Przéd Z boku Powyzej

mm cale mm cale mm cale

400

Mierzone od pty-
ty bazowej na

1500 59 0 0 g6rze szafy. 15,75
Straty, charakterystyka chtodzenia i hatas
ACSB80-07-... Przeptyw powietrza Typowa strata mocy 1) Hatas
m3/h stopy3/min w dB(A)
Uy =400V, potaczenie 6-impulsowe
1140A-3 4290 2525 18751 73
1250A-3 5720 3367 20218 74
1480A-3 5720 3367 23917 74
1760A-3 5720 3367 31105 74
2210A-3 8580 5050 36468 76
2610A-3 8580 5050 46360 76
Uy =400V, potaczenie 12-impulsowe
0990A-3+A004 5720 3367 16344 73
1140A-3+A004 5720 3367 18095 74
1250A-3+A004 5720 3367 20451 74
1480A-3+A004 5720 3367 24270 74
1760A-3+A004 5720 3367 31067 74
2210A-3+A004 10010 5892 36322 76
2610A-3+A004 10010 5892 46646 76
Uy =500V, potaczenie 6-impulsowe
1070A-5 4290 2525 17883 73
1320A-5 5720 3367 21491 74
1450A-5 5720 3367 24164 74
1580A-5 5720 3367 27245 74
1800A-5 7150 4208 29899 75
1980A-5 7150 4208 33138 75

Uy =500V, potaczenie 12-impulsowe
0990A-5+A004 5720 3367 16901 73
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ACS880-07-... Przeptyw powietrza Typowa strata mocy ) Hatas
m3/h stopy3/min w dB(A)
1320A-5+A004 5720 3367 21590 74
1450A-5+A004 5720 3367 24243 74
1580A-5+A004 5720 3367 27336 74
1800A-5+A004 7150 4208 30016 75
1980A-5+A004 7150 4208 33285 75

Uy = 690V, potaczenie 6-impulsow

o

0800A-7 4290 2525 16481 73
0900A-7 4290 2525 17928 74
1160A-7 5720 3367 23027 74
1450A-7 7150 4208 28317 75
1650A-7 7150 4208 33044 75
1950A-7 10010 5892 38039 76
2300A-7 10010 5892 46764 76
2600A-7 12870 7575 51707 78
2860A-7 12870 7575 58497 78

Uy = 690V, potaczenie 12-impulsowe

0800A-7+A004 5720 3367 17035 73
0950A-7+A004 5720 3367 18363 74
1160A-7+A004 5720 3367 23128 74
1450A-7+A004 7150 4208 28412 75
1650A-7+A004 7150 4208 33165 75
1950A-7+A004 11440 6733 38198 7
2300A-7+A004 11440 6733 46187 7
2600A-7+A004 12870 7575 51923 78
2860A-7+A004 12870 7575 58755 78

D w tabeli przedstawiono typowe straty przemiennika czestotliwosci podczas dziatania z 90% znamionowej
czestotliwosci silnika i 100% znamionowego pradu silnika.



Dane techniczne 245

Dane wyjsciowego filtru sinusoidalnego

Filtry sinusoidalne sg dostepne jako opcja +E206. Ponizsza tabela zawiera typy i dane
techniczne filtrdw oraz sekcji filtréw przemiennikéw czestotliwosci. Wymienione
standardowe filtry nie wymagajg obnizania wartosci znamionowych pradu.

Aby uzyskac informacje o dostepnosci wyjsciowych filtrow sinusoidalnych dla innych
typdw, nalezy skontaktowac sie z lokalnym przedstawicielem firmy ABB.

Uzyte filtry sinuso- Charakterystyka chtodzenia Wymiary
idalne
ACS880-07-... Straty cieplne PrzePIyw po- | Szerokos¢ Waga
logé Typ wietrza
kw m3/h (sto- mm kg (funty)
py3/min)

Uy=400V
0990A-3+A004 1 | NSIN-1380-6 7 2000 (1180) 1000 750 (1650)
1140A-3 1 NSIN-1380-6 7 2000 (1180) 1000 750 (1650)
1140A-3+A004 1 NSIN-1380-6 7 2000 (1180) 1000 750 (1650)
Uy =500V
0990A-5+A004 1 NSIN-1380-6 7 2000 (1180) 1000 750 (1650)
1070A-5 1 NSIN-1380-6 7 2000 (1180) 1000 750 (1650)
Uy=690V
0800A-7 1 | NSIN-0900-6 7 2000 (1180) 1000 550 (1210)
0800A-7+A004 1 | NSIN-0900-6 7 2000 (1180) 1000 550 (1210)
0900A-7 1 NSIN-1380-6 7 2000 (1180) 1000 750 (1650)
0950A-7+A004 1 NSIN-1380-6 7 2000 (1180) 1000 750 (1650)
1160A-7 1 NSIN-1380-6 7 2000 (1180) 1000 750 (1650)
1160A-7+A004 1 NSIN-1380-6 7 2000 (1180) 1000 750 (1650)
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Typowe rozmiary kabli zasilania

W ponizszych tabelach podano dopuszczalny prad kabla (/_ ,ax) Oraz typowe rozmiary
kabli miedzianych i aluminiowych z izolacja PVC lub XLPE. Stosowany jest wspdtczynnik
korekcji K = 0,70. Stata czas. to stata czasowa temperatury dla kabla.

Rozmiary kabli uwzgledniajg nastepujace zatozenia: maksymalnie 9 kabli umieszczonych
obok siebie w korycie typu drabinowego, trzy koryta utozone jedno na drugim (w
odlegtosci 30 cm od siebie), temperatura otoczenia 30°C (IEC 60364-5-52).

Przekréj poprzeczny Izolacja PVC Izolacja XLPE Typowe wymiary kabla mie-
przewodu (miedziane- | temperatura przewodu Temperatura przewodu dzianego
go) 70° 20°
mm?2 AWG / Imax (A) |Stataczas.| I ., (A) |Stata czas. Rozmiar 2 [mm]
kcmil (s) (s)
1,5 16 13 85 16 67 3x15+15 13
2,5 12 18 121 23 88 3x25+2,5 14
4 12 24 175 30 133 3x4+4 16
6 10 30 251 38 186 3x6+6 18
10 8 42 359 53 268 3x10+10 21
16 6 56 514 70 391 3x16+16 23
25 4 71 791 89 598 3x25+16 24
35 1 88 1000 110 760 3x35+16 26
50 1/0 107 1308 134 990 3x50+25 29
70 2/0 137 1613 171 1230 3x70+35 32
95 4/0 167 2046 209 1551 3x95+50 38
120 250 193 2441 241 1859 3x120+70 41
150 300 223 2820 279 2139 3x150+70 44
185 400 255 3329 319 2525 3x185+ 95 50
240 500 301 4073 376 3099 3x240 + 120 55
300 600 348 4779 435 3636 3x 300 + 150 58
Przekréj poprzeczny Izolacja PVC Izolacja XLPE Typowe wymiary kabla alumi-
przewodu (aluminiowe-| remperatura przewodu Temperatura przewodu niowego
go) 70° 920°
mm?2 AWG / Iimax (A) |Stataczas.| I . (A) |Stataczas. Rozmiar 2 [mm]
kcmil (s) (s)
35 1 67 736 84 669 3x35+10Cu 26
50 1/0 82 959 102 874 3x50+15Cu 29
70 2/0 105 1182 131 1079 3x70+21Cu 32
95 4/0 128 1492 159 1376 3x95+29Cu 38
120 250 148 1776 184 1637 3x120 +41Cu 41
150 300 171 2042 213 1881 3x150+41Cu 44
185 400 196 2422 243 2237 3x185+ 57 Cu 49
240 500 231 2967 286 2740 3x240+72Cu 54

300 600 267 3478 330 3229 3x300+88Cu 58
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Charakterystyka zaciskow i wejs¢ kabli zasilania

Lokalizacje i wymiary przepustéw kabli sg przedstawione na rysunkach wymiarowych
dostarczanych z przemiennikiem czestotliwosci, a takze na przyktadowych rysunkach
wymiarowych w niniejszym podreczniku.

Materiat zaciskéw szyny zbiorczej: Miedz cynkowana.

Charakterystyka zaciskow kabli silnika

Maksymalna liczba kabli silnika zalezy od rozmiaru kabla, materiatu kabla, liczby
modutdw inwertera i szerokosci sekcji modutu inwertera. Przed wybraniem rozmiaréw
kabli silnika nalezy sprawdzi¢ konstrukcje modutu inwertera na rysunkach wymiarowych
witasciwego projektu i uzy¢ ponizszych tabel do okreslenia mozliwosci potgczenia.

Maksymalna liczba kabli (miedzianych) silnika 3-fazowego dla kazdego modutu inwertera, nxR8i z
wyjsciem kabli u dotu

Przekréj poprzeczny kabla Kompresyjna kO.ﬁC(')\-Nka .
> kablowa z miedzi Metoda taczenia
(mm?) (DIN 46235)
50 6* -
70 6* O O
|

> oo NE:
120 6* H —
150 4 r

185 4 L u
240 4 u u
300 - -

*Wymaga dodatkowych prac technicznych. Standardowa ptyta przepustowa kabli jest nieodpowiednia.

Maksymalna liczba kabli (aluminiowych) silnika 3-fazowego dla kazdego modutu inwertera, nxR8i z
wyjsciem kabli u dotu

Przekrdj poprzeczny kabla Kompresyjna koficéwka

> kablowa z aluminium Metoda taczenia
(mm2) (DIN 46329)
50 6* _
70 6* O O
(A (—)
: - o®
120 6* H —
150 4

o ZI U1 11
60 4»

U U

300 2
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Maksymalna liczba kabli (aluminiowych) silnika 3-fazowego dla kazdego modutu inwertera, nxR8i z

wyjsciem kabli u dotu

Przekréj poprzeczny kabla

(mm?)

Kompresyjna koincéwka
kablowa z aluminium
(DIN 46329)

Metoda taczenia

*Wymaga dodatkowych prac technicznych. Standardowa ptyta przepustowa kabli jest nieodpowiednia.

Charakterystyka zaciskow jednostek sterujacych zasilania

iinwertera

Patrz rozdziat Jednostki sterujgce przemiennika czestotliwosci (str. 149).

Charakterystyka zaciskéw bloku X504

Kable, ktére mozna podtgczy¢ do zaciskdw:

- przewdd jednodrutowy 0,08 ... 4 mmz2 (28...12 AWG)

« przewdd wielodrutowy z tulejka 0,14 ... 2,5 mmz2 (24...12 AWG)

« przewdd wielodrutowy bez tulejki 0,08 ... 2,5 mmz2 (28...12 AWG)

Dtugos¢ zdjetej izolacji: 10 mm (0,4 in).

Specyfikacje sieci elektroenergetycznej

Napiecie (U;)

Typ sieci
Czestotliwosé
Asymetria

Odpornos¢ na zwarcia,
standardowy wariant
jednostki zasilania IEC
(IEC/EN 61439-1)

Zabezpieczenie przed
pradem zwarciowym
(UL 508A, CSA C22.2
nr 14-13)

Jednostki400V:380...415V AC 3-fazowy * 10%. Jest to widoczne na tabliczce
znamionowej jako typowy poziom napiecia wejsciowego (3~ 400 V AC).

Jednostki500V:380...500 V AC 3-fazowy * 10%. Jest to widoczne na tabliczce
znamionowej jako typowe poziomy napiecia wejsciowego

(3~ 400/480/500 V AC).

Jednostki 690 V:

IEC:

Tréjfazowe 525...690 V AC * 10%

W sieciach TN uziemionych wierzchotkowo: 525...600 V AC

UL/CSA:

525...600 V AC

Na tabliczce znamionowej jest to typowy poziom napiecia wejsciowego
(3~525/600/690 V AC).

Sieci TN (z uziemieniem) i IT (bez uziemienia)

50/60 Hz z odchyleniem * 5% od czestotliwosci znamionowej

Maks. * 3% znamionowego wejsSciowego napiecia miedzyfazowego

ACS880-07-2610A-3, ACS880-07-2600A-7 i ACS880-07-2860A-7 bez uziemnika
(czyli bez opciji +F259):

Znamionowy prad zwarciowy zataczalny (/,): 143 kA
Znamionowy krétkotrwaty prad zwarciowy (/,): 65 kA/1s
Wszystkie pozostate konfiguracje:

Znamionowy prad zwarciowy zatgczalny (/,): 105 kA
Znamionowy krétkotrwaty prad zwarciowy (/.,): 50 kA/1's

Ten przemiennik jest dostosowany do pracy w sieci, ktéra dostarcza nie wiecej
niz 100 000 amperdéw pradu symetrycznego (rms) przy napieciu o wartosci
maksymalnej 600 V, jesli kabel zasilajgcy zostanie zabezpieczony bezpieczni-
kami klasy T.
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Podstawowy wspdtczyn-| 0,98 (przy obciazeniu znamionowym)
nik mocy (cos phi,)

Specyfikacje transforma- | Patrz sekcja Wybor transformatora zasilajacego (str. 92).
tora dla zasilania 12-im-

pulsowego (IEC 60076-

1:2011)
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Charakterystyka przytacza silnika

Typy silnika

Napiecie (Us)

Czestotliwos¢ ()

Prad

Czestotliwos¢ kluczowa-
nia

Maksymalna zalecana
dtugos¢ kabla silnika

Sprawnos¢

Asynchroniczne silniki indukcyjne AC, silniki synchroniczne z magnesami
trwatymiiindukcyjne serwosilniki AC oraz synchroniczne silniki reluktancyjne
ABB (SynRM).

0 ... Uy, 3-fazowe, symetryczne, U5 W punkcie ostabionego pola

0...500 Hz (0...120 Hz z wyjSciowymi filtrami sinusoidalnymi — opcja +E206)

« Aby uzyskac¢ dane dotyczgce wyzszych czestotliwosci wyjsciowych, nalezy
skontaktowac sie z lokalnym przedstawicielem firmy ABB.

- Dziatanie powyzej 150 Hz moze wymagacd obnizenia wartosci znamionowych
specyficznego dla typu. Aby uzyskad wiecej informacji, nalezy skontaktowad
sie z lokalnym przedstawicielem firmy ABB.

Zobacz tabele wartosci znamionowych.

3 kHz (typowa). Czestotliwos¢ kluczowania moze by¢ inna przy innych obudo-
wach i napieciu. Aby uzyska¢ doktadne wartosci, nalezy sie skontaktowac z
przedstawicielem firmy ABB.

500 m (1640 stop).

Uwaga: Dtuzsze kable powoduja obnizenie napiecia pradu silnika, co ogranicza
jego dostepng moc. To obnizenie zalezy od dtugosci kabla silnika oraz jego
parametréw. Wiecej informacji mozna uzyska¢, kontaktujac sie z firma ABB.
Nalezy réwniez pamietad, ze filtr sinusoidalny (opcjonalny) na wyjsciu prze-
miennika czestotliwosci réwniez przyczynia sie do obnizenia napiecia.

Uwaga: W przypadku kabli silnika dtuzszych niz 150 m (492 stopy) nie mozna
spetni¢ wymagan dyrektywy EMC.

97 ... 98% przy mocy znamionowej w zaleznosci od typu przemiennika czestotliwosci.

Sprawnos¢ nie jest obliczana zgodnie ze standardami ekoprojektowania IEC 61800-9-2.

Dane dotyczace sprawnosci energetycznej (ekoprojekt)

Dane dotyczace sprawnosci energetycznej zgodnej ze standardami IEC-61800-9-2 sg
dostepne na stronie https://ecodesign.drivesmotors.abb.com oraz w dokumencie
ACS880-07 drives (560 to 2800 kW) energy efficiency data (EU ecodesign) supplement
(3AXD50000788231 [j. ang.]).


https://ecodesign.drivesmotors.abb.com
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50000788231&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=Launch
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50000788231&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=Launch

Klasy ochrony
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Stopnie ochrony (IEC/EN | IP22 (standardowo), IP42 (opcja +B054), IP54 (opcja +B055)

60529)
Typy obuddéw (UL50)

Klasa iskrzenia
(IEC TR 61641)

UL typ 1 (standard), UL typ 1 (opcja +B054), UL typ 12 (opcja +B055). Do uzytku
tylko w pomieszczeniach.

B - ASSEMBLY zapewnia ochrone personelu i zestawu w warunkach iskrzenia.

Testowane przy nastepujgcym napieciu z prgdem iskrzenia 65 kA przez 300
milisekund:

« Urzadzenia 400V (wskazywane prze ,-3” w typie przemiennika czestotliwo-
Sci): 420 V

« Urzadzenia 500V (wskazywane prze,-5" w typie przemiennika czestotliwo-
$ci): 550 V

« Urzadzenia 690V (wskazywane prze ,-7” w typie przemiennika czestotliwo-
Sci): 760 V

Kategoria przepiecia
(IEC/EN 60664-1)

11, z wyjatkiem zewnetrznych pomocniczych potaczen (wentylator, sterowanie,
ogrzewanie, oswietlenie itd.), ktére majg kategorie Il.

Klasa ochrony
(IEC/EN 61800-5-1)
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Warunki otoczenia

Ponizej przedstawiono graniczne warunki srodowiskowe, w jakich moze pracowad
przemiennik czestotliwosci. Przemiennik czestotliwosci powinien by¢ uzywany w
ogrzewanym pomieszczeniu zamknietym i o kontrolowanym srodowisku.

Transport
w opakowaniu ochron-
nym

Praca Magazynowanie
w instalacji stacjonarnej| w opakowaniu ochron-
nym

Wysokos$¢ miejscainstala-
cji

Temperatura powietrza

Wilgotnos$é wzgledna

Zanieczyszczenia

Stopien zanieczyszczenia
IEC/EN 60664-1
Wibracje

IEC/EN 61800-5-1

IEC 60068-2-6:2007,
EN 60068-2-6:2008

0...2000 m - -
(0...6562 stdp) nad pozio-
mem morza W przypadku

wysokosci powyzej
2000 m n.p.m. nalezy
skontaktowac sie z firma
ABB.
Obnizenie wyj$ciowych
wartosci znamionowych
powyzej 1000 m (3281
stop).

0... -40 ... +70°C
+40°C (+32 ... +104°F). (_40 +158°F)
Kondensacja pary jest

niedopuszczalna.

-40 ... +70°C
(-40 ... +158°F)

Obnizone wyjsciowe
wartosci znamionowe w
zakre-
sie+40. .. +50°C(+104. . .+122°F).

W przypadku instalacji
zgodnych z normami UL
iCSAmaksymalna tempe-
ratura otaczajacego po-

wietrza wynosi 40 °C
(104 °F).

Maks. 95% Maks. 95% Maks. 95%

Kondensacja pary jest niedopuszczalna. Maksymalna dopuszczalna wilgotnosé
wzgledna w obecnosci gazéw zracych wynosi 60%.

IEC/EN 60721-3-3:2002 IEC 60721-3-1:1997 IEC 60721-3-2:1997
Gazy chemiczne: Klasa | Gazy chemiczne: Klasa | Gazy chemiczne: Klasa

3C2 1C2 2C2
Czasteczki state: Klasa | Czasteczki state: Klasa | Czasteczki state: Klasa
352 (351 z IP20). Obec- | 1S3 (opakowanie musi 2S2

nos¢ pytu przewodzacego | by¢ zgodne z tg klasg. W
jest niedopuszczalna. |innym przypadku obowia-
zuje klasa 1S2)

2

IEC/EN 60721-3-3:2002 | IEC/EN 60721-3-1:1997 | IEC/EN 60721-3-2:1997

10...57 Hz: maks. amplitu- | 10...57 Hz: maks. amplitu- | 2...9 Hz: maks. amplituda
da 0,075 mm da 0,075 mm 3,5mm
57...150Hz:1 g 57..150Hz:1 g 9...200 Hz: 10 m/s2

Jednostki o konstrukgji (32,8 stopy/s?)
morskiej (opcja +C121):

Maks. 1 mm (0,04 cala)
(5...13,2Hz), maks. 0,7 g

(13,2 ... 100 Hz) sinuso-

idalne
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Praca Magazynowanie Transport
w instalacji stacjonarnej, w opakowaniu ochron- | w opakowaniu ochron-
nym nym
Udary Niedopuszczalne Z opakowaniem maks. | Z opakowaniem maks.
IEC 60068-2-27:2008, EN 100 m/s2 (328 stop/s2) | 100 m/s2 (328 stdp/s?2)
60068-2-27:2009 11 ms 11 ms
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Transport

W tabeli ponizej wskazano metody i warunki transportu dla przemiennika
czestotliwosci. Warunki transportu musza by¢ tez zgodne z limitami Srodowiskowymi
okreslonymi w Warunki otoczenia (str. 252). Opakowanie morskie (opcja +P912) jest
wymagana dla warunkéw transportu bez ochrony przed pogoda.

Typ opakowania Metoda Warunki ochrony przed |Warunki bez ochrony
pogoda przed pogoda
(IEC 60721-3-2) (IEC 60721-3-2)
Opakowanie Droga lgdowa, 2K12: Dozwolony jest Niedozwolone.
standardowe powietrzna i morska (w |transport bez kontroli
Drewniana skrzynia kontenerze). temperatury i
Pionowe Specjalne wymagania | Wilgotnosci.

dotyczace pojazdu:
Kontener podwyzszony.
Do transportu morskiego
firma ABB zaleca
uzywanie w kontenerach
woreczkdéw ze srodkiem

osuszajacym.
Opakowanie morskie Droga lgdowa, 2K12: Dozwolony jest 2K14: Transport bez
(opcija +P912) powietrzna i morska (w |transport bez kontroli  |ochrony przez pogoda na
kontenerze). temperatury i caty swiat.

Drewniana skrzynia . L
pokryta arkusza{ni sklejki| SPecjalne wymagania wilgotnosci.
Pozycja pionowa dotyczace pojazdu:

Kontener podwyzszony.

Do transportu morskiego

firma ABB zaleca

uzywanie w kontenerach

woreczkdéw ze srodkiem

osuszajacym.

Warunki przechowywania

W tabeli ponizej wskazano warunki przechowywania dla przemiennika czestotliwosci.
Przechowywad przemiennik czestotliwosci w jego opakowaniu. Firma ABB zaleca
uzywanie opakowania morskiego (opcja +P912), jesli przemiennik czestotliwosci ma
by¢ przechowywany dtugoterminowo. Warunki magazynowania muszg byc¢ tez zgodne
z limitami Srodowiskowymi okreslonymi w Warunki otoczenia (str. 252).

Typ opakowania Warunki przechowywania (IEC 60721-3-1)

Opakowanie standardo- | 1K20: Do 24 miesiecy w zamknietym pomieszczeniu (petna kontrola tempera-
we tury i wilgotnosci).
Drewniana skrzynia 1K22: Do 6 miesiecy w zamknietym pomieszczeniu (bez kontroli temperatury
Pionowe i wilgotnosci).
1K23, 1K24: Do 3 miesiecy w zadaszonym miejscu (ochrona przed bezposred-
nimi opadami atmosferycznymi i dziataniem promieni stonecznych).

1K25...1K27: Do 48 godzin miedzy operacjami zatadunku na otwartej przestrze-
ni (bez ochrony).



Typ opakowania
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Warunki przechowywania (IEC 60721-3-1)

Opakowanie morskie
(opcja +P912)
Drewniana skrzynia pokry-

ta arkuszami sklejki
Pozycja pionowa

1K20: Do 24 miesiecy w zamknietym pomieszczeniu (petna kontrola tempera-
tury i wilgotnosci).

1K22: Do 12 miesiecy w zamknietym pomieszczeniu (bez kontroli temperatury
i wilgotnosci).

1K23, 1K24: Do 12 miesiecy w zadaszonym miejscu (ochrona przed bezposred-
nimi opadami atmosferycznymi i dziataniem promieni stonecznych).

1K25...1K27: Do 1 miesigca na otwartej przestrzeni (bez ochrony). Niezalecane,
ale tymczasowo dopuszczalne.
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Kolory
RAL Classic 7035, RAL Classic 9017.

Materiaty

Przemiennik czestotliwosci

Patrz Recycling instructions and environmental information for ACS880

cabinet-installed drives and multidrive modules (3AXD50000153909 [j. ang.]).
Opakowanie przemiennika czestotliwosci

. Sklejka?

- Drewno

«  PET (paski)

- PE (folia VCI)

«  Metal (zaciski mocujace, sruby)

«  Kapsuty emiteréw VCI

« Osuszacz z gliny
D Tylko opakowanie morskie

Opakowanie opcji
- Karton
»  Papier kraft
« PP (pasy)
«  PE (folia, folia babelkowa)
« Sklejka, drewno (tylko ciezkie komponenty)

Materiaty réznig sie w zaleznosci od typu, rozmiaru i ksztattu elementu. Typowe
opakowanie sktada sie z pudta kartonowego z wypetnieniem z papieru lub folii
babelkowej. Materiaty opakowaniowe z zabezpieczeniem ESD sg uzywane do pakowania
ptytek drukowanych i podobnych przedmiotdw.

Podreczniki

Drukowane instrukcje obstugi produktéw sa dostarczane na papierze nadajacym sie
do recyklingu. Instrukcje obstugi produktéw sa dostepne w Internecie.


https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50000153909&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50000153909&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
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Utylizacja

W celu zaoszczedzenia zasobdw naturalnych i energii gtéwne elementy przemiennika
czestotliwosci mozna przeznaczy¢ do recyklingu. Elementy i materiaty produktu nalezy
zdemontowad i oddzieli¢ od siebie.

W ogdlnosci wszystkie elementy metalowe (ze stali, aluminium, miedzi i ich stopéw
oraz metale szlachetne) mozna przeznaczy¢ do recyklingu surowcéw. Tworzywa
sztuczne, guma, tektura i inne materiaty opakowania mozna przeznaczy¢ do odzysku
energii.

Ptytki drukowane oraz kondensatory DC wymagajg selektywnej obrébki zgodnie z
wytycznymi normy |IEC 62635.

Aby utatwic recykling, wiekszos$¢ czesci z tworzyw sztucznych jest oznaczona
odpowiednim kodem identyfikacyjnym. Dodatkowo komponenty zawierajace
substancje wzbudzajace szczegdlnie duze obawy (SVHC) zostaty wymienione w bazie
SCIP Europejskiej Agencji Chemikaliéw. SCIP to baza danych z informacjami o
substancjach potencjalnie niebezpiecznych samych w sobie lub zawartych w ztozonych
wyrobach (produktach), ktéra powstata na mocy dyrektywy ramowej w sprawie
odpaddw (2008/98/WE). Aby uzyskac wiecej informacji, nalezy skontaktowad sie z
lokalnym dystrybutorem produktéw firmy ABB lub zajrze¢ do bazy danych SCIP
Europejskiej Agencji Chemikaliéw w celu sprawdzenia, ktére substancje SVHC zostaty
uzyte w przemienniku czestotliwosci i gdzie poszczegdlne komponenty sie znajduja.

Skontaktuj sie z lokalnym dystrybutorem produktéw firmy ABB, aby uzyskad wiecej
informacji o kwestiach zwigzanych z ochrong srodowiska. Sposdéb utylizacji urzadzenia,
ktérego czas eksploatacji dobiegt korica, musi by¢ zgodny przepisami
miedzynarodowymi i krajowymi.

Wiecej informacji o ustugach firmy ABB zwigzanych z koricem eksploatacji zawiera
strona new.abb.com/service/end-of-lifeservices.

Obowigzujace normy

Norma Informacja

Europejskie normy zabezpieczen elektrycznych

EN 61800-5-1:2007 + A1:2017 + Elektryczne uktady napedowe mocy o regulowanej predkosci —
Al11:2021 Czes¢ 5-1: Wymagania bezpieczenstwa — elektryczne, cieplne i
IEC 61800-5-1:2007 + Amd1:2016 energetyczne

Wydajnos¢ filtra EMC

EN 61800-3:2004 + A1:2012 Elektryczne uktady napedowe mocy o regulowanej predkosci —
*|EC 61800-3 ed. 2.1 (2007 + Czes¢ 3: Wymagania dotyczace EMC i specjalne metody badan
Amd1:2011)

*W przypadku pytan dotyczacych zgodnosci z normg IEC 61800-3
ed. 3.0 (2017) prosze sie skontaktowad z firma ABB.

IEC 60533:2015 Elektryczneielektroniczne instalacje na statkach — Kompatybilnos¢
elektromagnetyczna (EMC) — Statki o metalowym kadtubie

IEC 62742:2021 Elektrycznei elektroniczne instalacje na statkach — Kompatybilnoé¢
elektromagnetyczna (EMC) — Statki o niemetalowym kadtubie D

Wymagania dot. produktéw w Ameryce Pétnocnej
UL 508A: wydanie 2 Przemystowe panele sterujace?

CSA C22.2 nr 286-17, wydanie 2 Przemystowe panele sterujace i zespo+y2)


https://new.abb.com/service/end-of-life-services
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Norma

Informacja

Obudowy i ochrona $srodowiska

EN 60529:1991 + A2:2013 + AC:2019 | Stopnie ochrony zapewniane przez obudowy (kod IP)
IEC 60529:1989 + Amd1:1999 +
Amd2:2013 + Cor1:2019

UL 50: wydanie 12 Obudowy do urzadzen elektrycznych, uwarunkowania pozasrodowi-
skowe

UL 50E: wydanie 1 Obudowy do urzadzen elektrycznych, uwarunkowania $srodowiskowe

CSA C22.2 nr 94,1-15 Obudowy do urzadzen elektrycznych, uwarunkowania pozasrodowi-
skowe

CSA C22.2 nr 94,2-15 Obudowy do urzadzen elektrycznych, uwarunkowania srodowiskowe

D Zapewnianie zgodnosci wymaga specjalnego uktadu na potrzeby filtrowania, ttumienia i dzielenia na przedziaty.
2 Dotyczy przemiennikéw czestotliwosci z opcjg +C129 lub +C134.

Oznakowanie

C€

Znak CE

Produkt jest zgodny z obowigzujacymi przepisami Unii Europejskiej. Informacje na temat
spetniania wymagar EMC znajduja sie w dodatkowych informacjach dotyczacych zgodnosci
elektromagnetycznej przemiennika czestotliwosci (IEC/EN 61800-3).

Znak UKCA (UK Conformity Assessed)

Ten produkt jest zgodny z odpowiednimi przepisami obowigzujgcymi w Wielkiej Brytanii
(Statutory Instruments). Oznaczenie jest wymagane dla produktéw dostepnych na rynku w
Wielkiej Brytanii (Anglii, Walii i Szkocji).

Znak EAC (Eurasian Conformity)

Produkt jest zgodny z przepisami technicznymi Euroazjatyckiej Unii Celnej (Eurasian Customs
Union). Oznaczenie EAC jest wymagane w Rosji, na Biatorusi i w Kazachstanie.

Znak RCM

Produkt jest zgodny z obowiazujacymi wymogami Australii i Nowej Zelandii dotyczgcymi
zgodnosci elektromagnetycznej, bezpieczeristwa telekomunikacyjnego i elektrycznego. Infor-
macje na temat spetniania wymagan EMC znajduja sie w dodatkowych informacjach dotycza-
cych zgodnosci elektromagnetycznej przemiennika czestotliwosci (IEC/EN 61800-3).

Oznakowanie KC

Produkt jest zgodny z ustawa Korean Registration of Broadcasting and Communications
Equipment Clause 3, Article 58-2, Radio Waves Act.

CUS

LISTED

Znak UL Listed dla USA i Kanady

Produkt zostat przetestowany i oceniony zgodnie z odpowiednimi normami Ameryki Pétnocnej
przez Underwriters Laboratories. Wazne w przypadku napie¢ znamionowych do 600 V.

@

Znak certyfikacji CSA — Stany Zjednoczone i Kanada

Produkt zostat przetestowany i oceniony w zakresie wtasciwych standardéw pétnocnoame-
rykanskich przez CSA Group. Wazne w przypadku napie¢ znamionowych do 600 V.
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Znak TUV Safety Approved (bezpieczeristwo funkcjonalne)

mwow | Produkt zawiera funkcje bezpiecznego wytgczenia momentu i prawdopodobnie inne (opcjo-
nalne) funkcje bezpieczenstwa z certyfikacja TUV zgodnie z odpowiednimi normami bezpie-
czenstwa funkcjonalnego. Ma zastosowanie do przemiennikéw i inwerteréw; nie dotyczy
jednostek i modutéw zasilania, hamowania lub konwerteréw DC/DC.

Y€
&

Symbol EIP (Electronic Information Products) obejmujacy przyjazny dla Srodowiska okres
uzytkowania (Environment Friendly Use Period — EFUP).

Produkt jest zgodny z norma Electronic Industry Standard (SJ/T 11364-2014) Chiriskiej Repu-
bliki Ludowej dotyczgca niebezpiecznych substancji. Przyjazny dla srodowiska okres uzytko-
wania to 20 lat. Chiiska deklaracja zgodnosci RoHS Il jest dostepna na stronie https://libra-
ry.abb.com.

®

Znak WEEE

Na koniec okresu eksploatacji przemiennik powinien trafi¢ do systemu recyklingu w odpo-
wiednim punkcie odbioru, a nie trafi¢ do odpaddw komunalnych.

B

Zgodnos¢ z EMC (IEC/EN 61800-3)

Definicje
EMC oznacza kompatybilnos¢ elektromagnetyczng (ang. Electromagnetic
Compatibility). Jest to zdolnos¢ urzadzenia elektrycznego/elektronicznego do dziatania

bez problemdéw w srodowisku elektromagnetycznym. Urzadzenia nie mogg zaktécad
ani wptywac na prace innego produktu lub systemu znajdujacego sie w ich poblizu.

Pierwsze Srodowisko obejmuje obiekty podtagczone do sieci niskiego napiecia zasilajacej
budynki mieszkalne.

Drugie srodowisko obejmuje obiekty podtaczone do sieci, ktéra nie zasila budynkéw
mieszkalnych.

Przemiennik czestotliwosci kategorii C1: przemiennik czestotliwosci o napieciu
znamionowym ponizej 1000 V przeznaczony do stosowania w pierwszym srodowisku.

Przemiennik czestotliwosci kategorii C2: przemiennik o napieciu znamionowym ponizej
1000V, ktéry w przypadku zastosowania w pierwszym srodowisku moze zostac
zainstalowany i uruchomiony wytgcznie przez specjaliste.

Uwaga: Specjalista to osoba lub organizacja posiadajaca niezbedne kwalifikacje w
zakresie instalacji i/lub uruchamiania elektrycznych uktadéw napedowych, tacznie z
aspektami EMC tych uktaddw.

Przemiennik czestotliwosci kategorii C3: przemiennik o napieciu znamionowym ponizej
1000V przeznaczony do stosowania w drugim srodowisku, ktédrego nie mozna stosowac
w pierwszym srodowisku.

Przemiennik czestotliwosci kategorii C4: przemiennik o napieciu znamionowym réwnym
lub wiekszym niz 1000 V, pradzie znamionowym réwnym lub wiekszym niz 400 A badz
przeznaczony do stosowania w systemach ztozonych w drugim $rodowisku.

Kategoria C2

Przemiennik czestotliwosci jest zgodny z norma pod nastepujacymi warunkami:


https://library.abb.com
https://library.abb.com
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1. Przemiennik czestotliwoscijest wyposazony w uktad prostownikowy lub jednostke
zasilania IGBT.

Przemiennik czestotliwoscijest wyposazony w filtr EMC kategorii C2 (opcja +E202).

3. Kable zasilajace, kable silnika i kable sterowania zostaty wybrane zgodnie z
wytycznymi zawartymi w podreczniku uzytkownika przemiennika czestotliwosci.

4. Przemiennik czestotliwosci jest zamontowany zgodnie z instrukcjami zawartymi
w podreczniku uzytkownika urzadzenia.

5. Dtugosd kabla silnika nie przekracza 100 metréw (328 stép).

OSTRZEZENIE!

A Przemiennik czestotliwos$ci moze powodowad zaktécenia radiowe, jesli jest
uzywany w srodowisku mieszkalnym lub domowym. Jesli to konieczne, instalator
powinien podjac¢ odpowiednie $rodki, oprécz sSrodkdéw wymaganych na potrzeby
zgodnosci z normami CE wymienionymi powyzej, aby zapobiec powstawaniu
zaktécen.

OSTRZEZENIE!

A Nie nalezy instalowac przemiennika czestotliwosci wyposazonego w filtr EMC
kategorii C2 w systemach IT (nieuziemionych). W takim przypadku sie¢ zasilajaca
jest potaczona z potencjatem uziemienia za pomoca kondensatoréw filtra EMC,
co moze spowodowac zagrozenie lub uszkodzi¢ przemiennik czestotliwosci.

Kategoria C3
Przemiennik czestotliwosci jest zgodny z norma pod nastepujgcymi warunkami:

1. Przemiennik czestotliwosci jest zamontowany zgodnie z instrukcjami zawartymi
w odpowiednim podreczniku uzytkownika urzadzenia.

2. Dtugosd kabla silnika nie przekracza 100 metréw (328 stép).

OSTRZEZENIE!

A Przemiennik kategorii C3 nie jest przeznaczony do stosowania w sieci publicznej
niskiego napiecia zasilajacej obiekty mieszkalne. W przypadku zastosowania
przemiennika czestotliwosci w takiej sieci mozna oczekiwad zaktécen radiowych.

Kategoria C4
Przemiennik czestotliwoscijest zgodny z kategorig C4 pod nastepujacymi warunkami:

1. Nalezy zapewni¢ brak nadmiernej emisji do okolicznych sieci niskiego napiecia. W
niektdérych przypadkach wystarczajace jest naturalne ttumienie w transformatorach
i kablach. W razie watpliwosci mozna zastosowac transformator zasilajacy z
ekranem elektrostatycznym miedzy uzwojeniem pierwotnym a wtérnym.
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2. Przygotowano plan EMC majacy na celu zapobieganie zaktéceniom w instalacji.
Szablon jest dostepny w dokumencie Technical guide No. 3 EMC compliant
installation and configuration for a power drive system (3AFE61348280 [j. ang.]).

3. Kable silnika i sterowania sg wybierane i prowadzone zgodnie z wytycznymi
dotyczacymi planowania montazu elektrycznego przemiennika czestotliwosci.
Przestrzegane sg zalecenia EMC.

4. Przemiennik czestotliwosci jest instalowany zgodnie z instrukcjami montazu.
Przestrzegane sg zalecenia EMC.

OSTRZEZENIE!

A Przemiennik kategorii C4 nie jest przeznaczony do stosowania w sieci publicznej
niskiego napiecia zasilajacej obiekty mieszkalne. W przypadku zastosowania
przemiennika czestotliwosci w takiej sieci mozna oczekiwac zaktécen radiowych.



https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AFE61348280&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
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Lista kontrolna UL i CSA

OSTRZEZENIE!

A Do obstugi tego przemiennika czestotliwosci wymagane sg szczegdétowe
instrukcje dotyczace instalacji i obstugi podane w podrecznikach sprzetu i
oprogramowania. Podreczniki te sg dostepne w formacie elektronicznym w
opakowaniu z przemiennikiem i w Internecie. Podreczniki nalezy caty czas
przechowywac wraz z przemiennikiem czestotliwosci. Kopie papierowe
podrecznikdw mozna zamdwic u producenta.

- Nalezy upewnic sie, ze tabliczka znamionowa przemiennika czestotliwosci zawiera
odpowiednie oznaczenie.

- NIEBEZPIECZENSTWO — ryzyko porazenia pradem. Po odtgczeniu zrédta zasilania
nalezy zawsze poczekad 5 minut, aby kondensatory obwodu posredniego zdazyty
sie roztadowac przed przystgpieniem do prac przy przemienniku czestotliwosci,
kablu silnika lub silniku.

«  Przemiennik czestotliwosci powinien by¢ uzywany w ogrzewanym pomieszczeniu
zamknietym o regulowanym srodowisku. Przemiennik czestotliwo$ci musi by¢
zainstalowany w atmosferze czystego powietrza zgodnie z klasyfikacja obudowy.
Powietrze chtodzgce musi by¢ czyste, wolne od materiatéw powodujacych korozje
i kurzu przewodzacego.

+ W przypadku instalacji zgodnych z normami UL i CSA maksymalna temperatura
otaczajgcego powietrza wynosi 40 °C (104 °F).

- Ten przemiennik jest dostosowany do pracy w sieci, ktéra dostarcza nie wiecej
niz 100 kiloamperdw pradu symetrycznego (rms) przy napieciu o wartosci
maksymalnej 600V, jesli zostanie zabezpieczony bezpiecznikami UL wymienionymi
w innym miejscu w tym rozdziale.

- Kable znajdujace sie w obwodzie silnika muszg mie¢ wartos¢ znamionowsg dla co
najmniej 75°C w instalacjach zgodnych z UL.

- Kabel zasilajgcy musi by¢ zabezpieczony za pomoca bezpiecznikéw lub wytacznikéw
instalacyjnych. Te urzadzenia zabezpieczajgce zapewniajg ochrone obwodu
odgatezionego zgodnie z przepisami krajowymi (National Electrical Code — NEC
lub Canadian Electrical Code). Nalezy réwniez przestrzegac innych odpowiednich
lokalnych przepisdw.

OSTRZEZENIE!

A Otwarcie urzadzenia ochronnego odgatezienia obwodu moze wskazywac
na przerwanie pradu zaktéceniowego. Aby ograniczy¢ ryzyko pozaru lub
porazenia pragdem, nalezy zbadac i w razie wykrycia uszkodzenia wymieni¢
przewody pradowe i inne komponenty urzadzenia.

«  Przemiennik czestotliwosci jest wyposazony w bezpieczniki UL, ktére zapewniaja
ochrone obwodu odgatezionego zgodnie z przepisami National Electrical Code
(NEC) oraz Canadian Electrical Code.

Te bezpieczniki wymieniono w innym miejscu w tym rozdziale.

«  Przemiennik czestotliwosci zapewnia ochrone silnika przed przecigzeniem. Ta
ochrona nie jest wtaczona w momencie, gdy przemiennik opuszcza fabryke ABB.
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Informacje dotyczace witaczania ochrony silnika przed przecigzeniem znajduja sie
w podreczniku oprogramowania uktadowego.

Kategoria przepiecia przemiennika czestotliwosci zgodnie z normg IEC 60664-1
to lll, z wyjatkiem dodatkowych potaczen zasilania (wentylator, sterowania,
nagrzewanie, oswietlenie, pompa jednostki chtodzacej itp.), ktdre sg kategorii Il.
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Momenty dokrecania

O ile moment dokrecania nie zostanie okreslony w tekscie, mozna uzy¢ ponizszych
momentdéw.

Potaczenia elektryczne

Rozmiar Moment Klasa wytrzymatosci
M3 0,5 N-m (4,4 Ibf-in) 4,6..8,8
M4 1 N-m (9 Ibf-in) 4,6..8,8
M5 4 N-m (35 Ibf-in) 8,8
M6 9 N-m (6,6 Ibf-ft) 8,8
M8 22 N-m (16 Ibf-ft) 8,8
M10 42 N-m (31 Ibf-ft) 8,8
M12 70 N-m (52 Ibf-ft) 8,8
M16 120 N-m (90 Ibf-ft) 8,8

Potaczenia mechaniczne

Rozmiar Maks. moment Klasa wytrzymatosci
M5 6 N-m (53 Ibf-in) 8,8
M6 10 N-m (7,4 Ibf-ft) 8,8
M8 24 N-m (17,7 Ibf-ft) 8,8

Wsporniki izolacji

Rozmiar Maks. moment Klasa wytrzymatosci
M6 5 N-m (44 Ibf-in) 8,8
M8 9 N-m (6,6 Ibf-ft) 8,8
M10 18 N-m (13,3 Ibf-ft) 8,8
M12 31 N-m (23 Ibf-ft) 8,8

Koncowki kabli

Rozmiar Maks. moment Klasa wytrzymatosci
M8 15 N-m (11 Ibf-ft) 8,8 (A2-70 lub A4-70)
M10 32 N-m (23,5 Ibf-ft) 8,8
M12 50 N-m (37 Ibf-ft) 8,8
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Zrzeczenie odpowiedzialnosci

Ogdlne zrzeczenie odpowiedzialnosci

Producent nie ponosi zadnej odpowiedzialnosci za produkt, ktéry (i) byt nieprawidtowo
naprawiany lub modyfikowany; (ii) byt uzywany w nieprawidtowy sposdb, bez nalezytej
dbatosci lub ulegt wypadkowi; (iii) byt uzywany sprzecznie z instrukcjami producenta
lub (iv) ulegt awarii wskutek normalnego zuzycia.

Zrzeczenie odpowiedzialnosci dotyczace bezpieczeristwa
teleinformatycznego

Ten produkt zostat zaprojektowany tak, aby byt potaczony z interfejsem sieciowym i
przy jego uzyciu przesytat informacje i dane. Za uzyskanie bezpiecznego potaczenia
miedzy produktem i siecig Klienta lub w razie potrzeby inng siecia i utrzymanie tego
potaczenia odpowiada wytgcznie Klient. Klient zapewni odpowiednig ochrone (w tym
miedzy innymiw postaci zapory, mechanizmdw uwierzytelniania, szyfrowania danych,
oprogramowania antywirusowego itp.) produktu, sieci, systemu i interfejsu przed
wszelkimi naruszeniami bezpieczenstwa, zaktéceniami i wtamaniami, a takze przed
jakimkolwiek nieautoryzowanym dostepem oraz wyciekiem i/lub wszelka kradzieza
danych lub informacji.

Firma ABB ani jej podmioty zalezne nie odpowiadajg za szkody i/lub straty zwigzane
z takimi naruszeniami bezpieczenstwa, zaktéceniami i wtamaniami, a takze przed
jakimkolwiek nieautoryzowanym dostepem oraz wyciekiem i/lub wszelka kradzieza
danych lub informacji.
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Wymiary

Wymiary dla ustawienia szafy

Przemiennik czestotliwosci zbudowany jest z sekcji sktadajacych sie na ustawienie
szafy. Ponizsze tabele przedstawiajg ustawien szaf dla kazdego rozmiaru obudowy
oraz standardowe kombinacje opcji. Wymiary podano w milimetrach (w celu obliczenia
wartosci w calach, nalezy je podzieli¢ przez 25,4).

Uwagi:

Panele boczne po lewej i prawej stronie ustawienia zwiekszajg szerokos¢ ustawienia
o 30 milimetréw (1,2 cala).

Standardowa gteboko$¢ ustawienia szafy to 644 mm (25,35 cala), wytaczajac
wyposazenie takie jak uchwyty i kratki wlotéw powietrza. Rozmiar ten zwieksza
sie 0 200 mm (7,87 cala) z gérnymi jednostkami wylotéw kabli lub 0 130 mm w
opcji +C128 (wlot powietrza chtodzacego przez dolng czes¢ szafy).

Jednostki zgodne ze standardami UL (+C129) majg domysinie gérne
wejscie/wyjscie kabli.
Zaprezentowane mozliwe konfiguracje nie wyczerpujg wszystkich opcji. Aby

uzyskac wiecej informacji na temat niezaprezentowanych konfiguracji, nalezy
skontaktowac sie z firma ABB.

Podane dane sg wstepne. Firma ABB zastrzega sobie prawo do modyfikowania
projektu w dowolnym momencie bez wczesniejszego powiadomienia. Nalezy
skontaktowad sie z firmg ABB, aby uzyskad aktualne informacje dla okreslonego
przemiennika czestotliwosci.

Po tabelach przedstawiono przyktady wybranych rysunkéw wymiarowych.
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Tabele wymiarowe

1xD8T + 2xR8i — potaczenie 6-impulsowe
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400 | 400 400 | 600 1800 1800
400 | 400 | 300 | 400 | 600 2100 2100
400 | 400 400 | 600 | 300 2100 2100
400 | 400 | 300 | 400 | 600 | 300 2400 2400
400 | 400 400 600 1000 2800 2800
400 | 400 | 300 | 400 | 600 1000 3100 3100
400 | 400 400 600 400 400 2600 2600
400 | 400 | 300 | 400 | 600 400 400 2900 2900
400 | 400 400 | 600 | 300 400 400 2900 2900
400 | 400 | 300 | 400 | 600 | 300 400 400 3200 3200
400 | 400 400 | 600 1000 400 400 3600 3600
400 | 400 | 300 | 400 | 600 1000 400 400 3900 3900
400 | 400 400 600 400 | 800 | 400 | 800 4200 4200
400 | 400 | 300 | 400 | 600 200 | 400 | 800 | 400 | 800 2300 + 2400|4700
400 | 400 400 | 600 | 300 400 | 800 | 400 | 800 2100 + 2400 (4500
400 | 400 | 300 | 400 | 600 | 300 400 | 800 | 400 | 800 2400 + 2400|4800
400 | 400 400 600 1000| 200 | 400 | 800 | 400 | 800 3000 + 2400|5400
400 | 400 | 300 | 400 | 600 1000| 200 | 400 | 800 | 400 | 800 3300 + 2400|5700
400 | 400 400 600 400 400 400 3000 3000
400 | 400 400 | 600 | 300 400 400 400 3300 3300
400 | 400 400 | 600 1000 400 400 400 4000 4000
400 | 400 400 | 600 200 | 400 | 800 | 400 | 800 | 400 | 800 2000 + 3600 |5600
400 | 400 400 | 600 | 300 400 | 800 | 400 | 800 | 400 | 800 | 2100 + 3600|5700
400 | 400 400 600 1000| 200 | 400 | 800 | 400 | 800 | 400 | 800 3000 + 3600|6600

D Liczba czoperdw hamowania zalezy od wymaganej mocy hamowania. Patrz rozdziat Hamowanie rezystorowe (str. 351).
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2xD7T + 2xR8i — potaczenie 12-impulsowe (opcja +A004), bez przetacznika uziemienia (bez opcji
+F259)
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¥ €| x B ¥ g X = ¥ |8 ¥ O /N O Ng O g N ] )
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400 | 600 400 | 600 2000 2000
400 | 600 | 200 | 400 | 600 2200 2200
400 | 600 400 | 600 | 300 2300 2300
400 | 600 | 200 | 400 | 600 | 300 2500 2500
400 | 600 400 | 600 1000 3000 3000
400 | 600 | 200 | 400 | 600 1000 3200 3200
400 | 600 400 | 600 400 400 2800 2800
400 | 600 | 200 | 400 | 600 400 400 3000 3000
400 | 600 400 | 600 | 300 400 400 3100 3100
400 | 600 | 200 | 400 | 600 | 300 400 400 3300 3300
400 | 600 400 | 600 1000 400 400 3800 3800
400 | 600 | 200 | 400 | 600 1000 400 400 4000 4000
400 | 600 400 | 600 200 | 400 | 800 | 400 | 800 2200 + 2400 | 4600
400 | 600 | 200 | 400 | 600 200 | 400 | 800 | 400 | 800 2400 + 2400|4800
400 | 600 400 | 600 | 300 400 | 800 | 400 | 800 2300 + 2400|4700
400 | 600 | 200 | 400 | 600 | 300 400 | 800 | 400 | 800 2500 + 2400 4900
400 | 600 400 | 600 1000| 200 | 400 | 800 | 400 | 800 3200 + 2400|5600
400 | 600 | 200 | 400 | 600 1000| 200 | 400 | 800 | 400 | 800 3400 + 2400|5800
400 | 600 400 | 600 400 400 400 3200 3200
400 | 600 | 200 | 400 | 600 400 400 400 3400 3400
400 | 600 400 | 600 | 300 400 400 400 3500 3500
400 | 600 | 200 | 400 | 600 | 300 400 400 400 3700 3700
400 | 600 400 | 600 1000 400 400 400 4200 4200
400 | 600 | 200 | 400 | 600 1000| 200 | 400 400 400 3400 + 1200 4600
400 | 600 400 | 600 200 | 400 | 800 | 400 | 800 | 400 | 800 (2200 + 3600|5800
400 | 600 | 200 | 400 | 600 200 | 400 | 800 | 400 | 800 | 400 | 800 (2400 + 3600|6000
400 | 600 400 | 600 | 300 400 | 800 | 400 | 800 | 400 | 800 (2300 + 36005900
400 | 600 | 200 | 400 | 600 | 300 400 | 800 | 400 | 800 | 400 | 800 |2500 + 36006100
400 | 600 400 | 600 1000| 200 | 400 | 800 | 400 | 800 | 400 | 800 |3200 + 3600|6800
400 | 600 | 200 | 400 | 600 1000| 200 | 400 | 800 | 400 | 800 | 400 | 800 |3400 + 3600|7000

D Liczba czoperéw hamowania zalezy od wymaganej mocy hamowania. Patrz rozdziat Hamowanie rezystorowe (str. 351).
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2xDT7T + 2xR8i — potaczenie 12-impulsowe (opcja +A004), z przetacznikiem uziemienia (opcja +F259)
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400 | 400 | 400 | 400 | 600 | 300 400 400 3300 3300
400 | 400 | 400 | 400 600 1000 400 400 4000 4000
400 | 400 | 400 | 400 | 600 200 | 400 | 800 | 400 | 800 2400 + 2400 (4800
400 | 400 | 400 | 400 | 600 | 300 400 | 800 | 400 | 800 2500 + 2400|4900
400 | 400 | 400 | 400 | 600 1000| 200 | 400 | 800 | 400 | 800 3400 + 2400|5800
400 | 400 | 400 | 400 | 600 400 400 400 3400 3400
400 | 400 | 400 | 400 | 600 | 300 400 400 400 3700 3700
400 | 400 | 400 | 400 | 600 1000| 200 | 400 400 400 3400 + 1200|4600
400 | 400 | 400 | 400 | 600 200 | 400 | 800 | 400 | 800 | 400 | 800 2400 + 3600|6000
400 | 400 | 400 | 400 | 600 | 300 400 | 800 | 400 | 800 | 400 | 800 (2500 + 3600|6100
400 | 400 | 400 | 400 | 600 1000| 200 | 400 | 800 | 400 | 800 | 400 | 800 3400 + 3600|7000

D Liczba czoperéw hamowania zalezy od wymaganej mocy hamowania. Patrz rozdziat Hamowanie rezystorowe (str. 351).
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2xD8T + 2xR8i — potaczenie 6-impulsowe 400/500 V
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400 | 600 | 200 | 600 | 600 1000 3400 3400
400 | 600 600 | 600 400 400 400 3400 3400
400 | 600 | 200 | 600 | 600 400 400 400 3600 3600
400 | 600 600 | 600 | 200 400 | 800 400 | 800 | 400 800 2400 + 3600|6000
400 | 600 | 200 | 600 | 600 | 200 400 | 800 | 400 | 800 | 400 | 800 2600 + 3600|6200
400 | 600 600 | 600 300 400 400 400 3700 3700
400 | 600 | 200 | 600 | 600 300 400 400 400 3900 3900
400 | 600 600 | 600 300 400 | 800 | 400 | 800 | 400 800 2500 + 3600|6100
400 | 600 200 | 600 | 600 300 400 | 800 400 | 800|400 800 2700 + 3600|6300

D Liczba czoperéw hamowania zalezy od wymaganej mocy hamowania. Patrz rozdziat Hamowanie rezystorowe (str. 351).

2xD8T + 2xR8i — potaczenie 6-impulsowe 690 V
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400 | 400 | 600 | 600 | 200 400 | 800 | 400 | 800 | 400 | 800 [2200 + 3600|5800
400 | 400 | 600 | 600 300 400 400 400 3500 3500
400 | 400 | 600 | 600 300 400 | 800 | 400 | 800 | 400 | 800 [2300 + 3600|5900
400 | 400 | 600 | 600 1000 400 400 400 4200 4200
400 | 400 | 600 | 600 1000 200 | 400 | 800 | 400 | 800 | 400 | 800 |3200 + 3600|6800

D Liczba czoperéw hamowania zalezy od wymaganej mocy hamowania. Patrz rozdziat Hamowanie rezystorowe (str. 351).
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2xD8T + 2xR8i — potaczenie 12-impulsowe (opcja +A004), bez przetacznika uziemienia (bez opcji

+F259)
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400 | 600 600 | 600 2200 2200
400 | 600 | 200 | 600 | 600 2400 2400
400 | 600 600 | 600 | 300 2500 2500
400 | 600 | 200 | 600 | 600 | 300 2700 2700
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400 | 600 | 200 | 600 | 600 400 400 400 3600 3600
400 | 600 600 | 600 | 300 400 400 400 3700 3700
400 | 600 | 200 | 600 | 600 | 300 400 400 400 3900 3900
400 | 600 600 | 600 1000| 200 | 400 400 400 3400 + 1200|4600
400 | 600 | 200 | 600 | 600 1000| 200 | 400 400 400 3600 + 1200|4800
400 | 600 600 | 600 200 | 400 | 800 | 400 | 800 | 400 | 800 2400 + 3600|6000
400 | 600 | 200 | 600 | 600 200 | 400 | 800 | 400 | 800 | 400 | 800 2600 + 3600|6200
400 | 600 600 | 600 | 300 400 | 800 | 400 | 800 | 400 | 800 2500 + 3600|6100
400 | 600 | 200 | 600 | 600 | 300 400 | 800 | 400 | 800 | 400 | 800 2700 + 3600|6300
400 | 600 600 | 600 1000| 200 | 400 | 800 | 400 | 800 | 400 | 800 3400 + 3600|7000
400 | 600 | 200 | 600 | 600 1000| 200 | 400 | 800 | 400 | 800 | 400 | 800 3600 + 3600|7200

D Liczba czoperéw hamowania zalezy od wymaganej mocy hamowania. Patrz rozdziat Hamowanie rezystorowe (str. 351).

2xD8T + 2xR8i — potaczenie 12-impulsowe (opcja +A004), z przetacznikiem uziemienia (opcja +F259)
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400 | 400 | 600 | 400 600 1000 3400 3400
400 | 400 | 600 | 400 600 400 400 400 3600 3600
400 | 400 | 600 | 400 | 600 | 300 400 400 400 3900 3900
400 | 400 | 600 | 400 | 600 1000| 200 | 400 400 400 3600 + 1200 (4800
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400 | 400 | 600 | 400 600 1000| 200 | 400 | 800 | 400 | 800 | 400 | 800 (3600 + 3600|7200

D Liczba czoperdw hamowania zalezy od wymaganej mocy hamowania. Patrz rozdziat Hamowanie rezystorowe (str. 351).
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2xD8T + 3xR8i — potaczenie 6-impulsowe; potaczenie 12-impulsowe (opcja +A004), bez przetacznika
uziemienia (bez opcji +F259)

Zakres na- | Sekcjapom. | Sekcja wej- Aslapter Sekcja mo- | Sekcja mo- Sekcja .
. . . s P gornego s A e Szerokosc¢
piecia zasi- | sterowania| $Sciowa wesi. ka- dutu zasila- | dutu inwer- | wspdlin. zac. ustawienia
lania (V) (ACU) (ICU) bllc; w nia tera silnika
500/690 400 600 600 800 2400
500/690 400 600 200 600 800 2600
500 400 600 600 800 400 2800
690 400 600 600 800 300 2700
500 400 600 200 600 800 400 3000
690 400 600 200 600 800 300 2900

2xD8T + 3xR8i — potaczenie 12-impulsowe (opcja +A004), z przetacznikiem uziemienia (opcja +F259)

Zakres na- |Sekcjapom. | Sekcja wej- | Sekcja mo- | Sekcja wej- | Sekcja mo- Sekcja L.
piecia zasi- | sterowania| $ciowa |dutuzasila-| s$ciowa |dutuinwer-| wspdin.zac. Szerol.(os‘c
lania (V) = (ACU) (cu) 1 nia (icu) 2 tera silnika | UStawiema
500/690 400 400 600 400 800 2400
500 400 400 600 400 800 400 3000
690 400 400 600 400 800 300 2900
3xD8T + 3xR8i
Ss:::ii":?‘?;' Sekcja wej- ::gaftv:j?g:- Sekcja modu- | Sekcja modu- wssgll(:j:ac Szerokos¢
(ACU) $ciowa (ICU) blow. tu zasilania | tuinwertera sirrnikz-; 1 ustawienia
400 600 800 800 2600
400 600 200 800 800 2800
400 600 800 800 400 3000
400 600 200 800 800 400 3200
400 600 200 800 800 600 3400
) 600 mm z ACS880-07-2610-3 z gérnym wyjsciem kabli, w przeciwnym razie 400 mm.
3xD8T + 4xR8i
Sekcjapom. | Sekcja wej- At’:lapter Sekcja mo- | Sekcja mo- Se!(cja Sekcja mo- 2
sterowania| $ciowa %:erjr.IT(ga? dutu z‘asila- dutu inwer- V::Eiosl:(‘z:vh dutu inwer- tjs::;\?vl;:r;:
(ACU) (Icu) blow. nia teral cilnika ) tera2
400 600 800 600 600 3000
400 600 200 800 600 600 3200
400 600 800 600 400 600 3400
400 600 800 600 600 600 3600
400 600 200 800 600 400 600 3600
400 600 200 800 600 600 600 3800

D 600 mm z gérnym wyjsciem kabli, w przeciwnym razie 400 mm.
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4xD8T + 3xR8i
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D Tylko jednostki z opcjg +F259 (uziemnik), +C129 (zgodne z UL) lub +C134 (zatwierdzone przez CSA).

2 600 mm z ACS880-07-2610-3+A004 z gérnym wyjsciem kabli, w przeciwnym razie 400 mm.

4xD8T + 4xR8i
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D Tylko jednostki z opcjg +F259 (uziemnik), +C129 (zgodne z UL) lub +C134 (zatwierdzone przez CSA).

2 600 mm z ACS880-07-2300A-7+A004 z gdérnym wyjsciem kabli, w przeciwnym razie 400 mm.
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4xD8T + 5xR8i — potaczenie 6-impulsowe
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1) 1000 mm z UL/CSA, w przeciwnym razie 600 mm.

2 400 mm z jednostkami niezgodnymi ze standardami UL/CSA ACS880-07-2600A-7 z dolnym wyjsciem kabli, w
przeciwnym razie 600 mm.

4xD8T + 5xR8i — potaczenie 12-impulsowe

3)
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S o U g8 K 0350 o cu 2
4z A= 36z28% &% I6Hz8s & Sz A& 4= a A%
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400 600 200 600 600 800 600 3800 3800
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400 600 200 600 600 800 400 600 4200
400 600 200 600 600 800 600 600 | 3800+600 | 4400
400 600 600 600 600 800 600 4200 4200
3400 +
400 600 200 600 600 200 600 200 800 600 1400 4800
400 600 600 600 600 800 400 600 |[4000+600| 4600
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3400 +
400 600 200 600 600 200 600 200 800 | 400 600 1800 5200
3400 +
400 600 200 600 600 200 600 200 800 600 600 2000 5400

D 1000 mm z jednostkami 6-impulsowymi zgodnymi ze standardami UL (+C129) i zatwierdzonymi przez CSA (+C134),
w przeciwnym razie 600 mm.

9z opcja +F259 (uziemnik), +C129 (zgodne z UL) lub +C134 (zatwierdzone przez CSA).

3 400 mm z jednostkami niezgodnymi ze standardami UL/CSA ACS880-07-2600A-7 z dolnym wyjsciem kabli, w
przeciwnym razie 600 mm.
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Waga

W ponizszej tabeli przedstawiono przyblizong wage podstawowa.

Rozmiar obudowy Waga

kg funty
1xD8T + 2xR8i 1470 3240
2xDT7T + 2xR8i 1710 3770
2xD8T + 2xR8i (6-impulsowe) 1770 3900
2xD8T + 2xR8i (12-impulsowe) 1870 4120
2xD8T + 3xR8i (6-impulsowe) 1920 4230
2xD8T + 3xR8i (12-impulsowe) 2020 4450
3xD8T + 3xR8i 2230 4920
3xD8T + 4xR8i 2590 5710
4xD8T + 3xR8i 2600 5730
4xD8T + 4xR8i 2960 6530
4xD8T + 5xR8i 3110 6860
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Przyktady rysunkéw wymiarowych

Obudowa 2xD7T + 2xR8i, 12-impulsowe (+A004)
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Obudowa 1xD8T + 2xR8i (IP22)
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Obudowa 1xD8T + 2xR8i, IP54 (+B055)
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Obudowa 1xD8T + 2xR8i z sekcjg wspdlnych zaciskow silnika (+H359), 1/2
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Obudowa 1xD8T + 2xR8i z sekcjg wspdlnych zaciskéw silnika (+H359), 2/2
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Obudowa 1xD8T + 2xR8i z czoperami i rezystorami hamowania (+D150 +D151), 1/2
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Obudowa 1xD8T + 2xR8i z czoperami i rezystorami hamowania (+D150 +D151), 2/2
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Obudowa 1xD8T + 2xR8i z wyjSciowym filtrem sinusoidalnym (+E206), 1/2
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Obudowa 1xD8T + 2xR8i z wyjsciowym filtrem sinusoidalnym (+E206), 2/2
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Obudowa 2xD8T + 2xR8i, 12-impulsowe (+A004) z przetacznikiem uziemienia (+F259)
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Obudowa 2xD8T + 3xR8i, 1/2
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Obudowa 2xD8T + 3xR8i, 2/2
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Obudowa 2xD8T + 3xR8i z sekcja wspolnych zaciskéw silnika (+H359), 1/2
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Obudowa 2xD8T + 3xR8i z sekcja wspolnych zaciskéw silnika (+H359), 2/2
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Obudowa 2xD8T + 3xR8i z géornym wlotem/wylotem (+H351/+H353), 1/2
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Obudowa 3xD8T + 4xR8i, 1/2
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Obudowa 3xD8T + 4xR8i, 2/2
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Obudowa 3xD8T + 4xR8i z sekcjg wspdlnych zaciskdw silnika (+H359), 1/2
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Obudowa 3xD8T + 4xR8i z gornym wlotem/wylotem (+H351/+H353), 1/2
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Obudowa 3xD8T + 4xR8i z gérnym wlotem/wylotem (+H351/+H353), 2/2

i 3
<< O
G¢ 0Gs G¢
)
~
00¢ /
® @)
s || €
° g
~
0
~
\ N ’
00
O
= 0
S ~
°© g
~
n
0 \ ’ ]
00
s
(@]
0
©
o o T3]
~
wn
o ° S
o % m
~
o gL col © 2
o SK
3 o
o | &
m‘ © o
= 9]
S ~
9|
M
o 7= o 5
>
~
i)
~
o
diE
| \ 0
el (234 0 i\
o B ) S o
8 g L2
G¢ 0GS S¢
3 3
< O




Wymiary 299

Obudowa 4xD8T + 5xR8i (6-impulsowe) z gérnym wlotem/wylotem, zgodne ze
standardami UL (+C129), 1/2
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Obudowa 4xD8T + 5xR8i (6-impulsowe) z gérnym wlotem/wylotem, zgodne ze

standardami UL (+C129), 2/2
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Wymiary pustych sekcji (opcje +C199, +C200, +C201)

IP22/1P42

Wymiary 301
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Wymiary 303

Lokalizacja i rozmiar zaciskéw wejsciowych

Uwaga: Zobacz tabele wymiardw, aby dowiedziec sie, jakie sekcje wejsciowe sg uzywane
z jakim typem przemiennika czestotliwosci i z jakimi opcjami.

400 mm, dolne wejscie kabli
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600 mm, bez gtéwnego roztacznika, dolne wejscie kabli (tgcznie z
12-impulsowymi jednostkami z przetacznikiem uziemienia)
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600 mm, bez gtéwnego roztacznika, gérne wejscie kabli (tacznie z
12-impulsowymi jednostkami z przetacznikiem uziemienia)
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600 mm, 12-impulsowe jednostki bez przetacznika uziemienia, dolne
wejscie kabli
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600 mm, 12-impulsowe jednostki bez przetagcznika uziemienia, gérne
wejscie kabli
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600 mm, z gtownym roztacznikiem, dolne wejscie kabli
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1000 mm, (UL/CSA), gérne wejscie kabli
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1000 mm, (UL/CSA), dolne wejscie kabli
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Lokalizacja i rozmiar zaciskéw wyjsciowych

Jednostki bez sekcji wspolnych zaciskéw silnika



Sekcja modutu inwertera zdwoma modutami R8i, dolne wyjscie kabli

Wymiary 309
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Sekcja modutu inwertera zdwoma modutami R8i, gérne wyjscie kabli
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Sekcja modutu inwertera z trzema modutami R8i, dolne wyjscie kabli
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Sekcja modutu inwertera z trzema modutami R8i, gérne wyjscie kabli
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Sekcja czopera hamowania
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Sekcja filtra sinusoidalnego, 1000 mm, dolne wyjscie kabli
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Sekcja filtra sinusoidalnego, 1000 mm, gérne wyjscie kabli

Wymiary 315
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Jednostki z sekcjg wspolnych zaciskow silnika (+H359)

Szerokos¢ sekcji 300 mm, dolne wyjscie kabli
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Szerokos¢ sekcji 300 mm, gérne wyjscie kabli
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Szerokos¢ sekcji 400 mm, dolne wyjscie kabli
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Szerokos¢ sekcji 400 mm, gorne wyjscie kabli
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Szerokos¢ sekcji 600 mm, dolne wyjscie kabli
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Szerokos¢ sekcji 600 mm, goérne wyjscie kabli
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Funkcja bezpiecznego wytgczenia momentu (STO) 323

Funkcja bezpiecznego wytaczenia
momentu (STO)

Zawartos¢ tego rozdziatu

W tym rozdziale opisano funkcje bezpiecznego wytaczania momentu (STO)
przemiennika czestotliwosci oraz informacje o sposobie jej uzycia.

Opis

OSTRZEZENIE!

A W przypadku przemiennikdw czestotliwosci potaczonych réwnolegle lub silnikéw
z podwdéjnym uzwojeniem wytgczenie momentu silnika wymaga aktywowania
funkcji STO na kazdym przemienniku czestotliwosci.

Funkcja bezpiecznego wytgczania momentu moze by¢ uzyta na przyktad jako ostateczne
urzadzenie sitownika w obwodach zabezpieczajacych (np. obwodzie zatrzymania
awaryjnego), ktdre zatrzymujg przemiennik czestotliwosci w przypadku
niebezpieczenistwa. Innym typowym zastosowaniem jest funkcja zapobiegajaca
nieoczekiwanemu uruchomieniu, ktéra umozliwia wykonywanie krétkich czynnosci
konserwacyjnych, jak np. czyszczenie lub prace na elementach nieelektrycznych maszyny
bez wytaczania zasilania przemiennika czestotliwosci.

Po aktywowaniu funkcja bezpiecznego wytgczania momentu umozliwia wytgczenie
napiecia sterowania pétprzewodnikami mocy w obszarze wyj$ciowym przemiennika.
Przemiennik nie wygeneruje wtedy momentu wymaganego do obrdcenia silnika. Jesli
w chwili wtgczenia funkcji bezpiecznego wytgczania momentu silnik dziata, zwalnia
wybiegiem do zatrzymania.

Funkcja bezpiecznego wytaczania momentu ma architekture redundantna, czyli oba
kanaty muszg by¢ uzywane we wdrozeniu funkcji bezpieczeristwa. Dane dotyczace
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bezpieczenstwa podane w niniejszym dokumencie sg obliczane dla redundantnej
konfiguracji i nie sg poprawne, jesli nie sg uzywane oba kanaty.

Funkcja bezpiecznego wytgczania momentu jest zgodna z nastepujacymi standardami:

Norma

Nazwa

IEC 60204-1:2021
EN 60204-1:2018

IEC 61000-6-7:2014

IEC 61326-3-1:2017

IEC 61508-1:2010

IEC 61508-2:2010

IEC 61511-1:2017

IEC 61800-5-2:2016
EN 61800-5-2:2007

EN IEC 62061:2021

EN I1SO 13849-1:2015

EN ISO 13849-2:2012

Bezpieczenstwo maszyn — Elektryczne wyposazenie maszyn —
Cze$c 1: Wymagania ogdlne

Odpornos¢ elektromagnetyczna (EMC) — cze$¢ 6-7: Standardy ogdine
— Wymagania odpornosci dotyczgce wyposazenia przewidzianego
do wypetniania funkcji zwigzanych z bezpieczenstwem (bezpieczen-
stwo funkcjonalne)

Wyposazenie elektryczne do pomiardw, sterowania i uzytku w labo-
ratoriach — Wymagania dotyczace kompatybilnosci elektromagne-
tycznej (EMC) — Czes¢ 3-1: Wymagania odpornosci dotyczace syste-
mow zwigzanych z bezpieczenstwem i wyposazenia przewidzianego
do wypetniania funkcji zwigzanych z bezpieczenstwem (bezpieczen-
stwo funkcjonalne) — Ogdlne zastosowania przemystowe

Bezpieczenstwo funkcjonalne elektrycznych/elektronicznych/progra-
mowalnych elektronicznych systemdw zwigzanych z bezpieczeristwem
— Cze$¢ 1: Wymagania ogdlne

Bezpieczenstwo funkcjonalne elektrycznych/elektronicznych/progra-
mowalnych elektronicznych systemdw zwigzanych z bezpieczeristwem
— Czes¢ 2: Wymagania dotyczace elektrycznych/elektronicznych/pro-
gramowalnych elektronicznych systemdw zwigzanych z bezpieczen-
stwem

Bezpieczenstwo funkcjonalne — Przyrzagdowe systemy bezpieczen-
stwa dla sektora proceséw przemystowych

Elektryczne uktady napedowe mocy o regulowanej predkosci —
Czes¢ 5-2: Wymogi bezpieczeristwa — funkcjonalne

Bezpieczenstwo maszyn — bezpieczenstwo funkcjonalne systemow
sterowania zwigzanych z bezpieczernstwem

Bezpieczenstwo maszyn — Elementy systemow sterowania zwigzane
z bezpieczeristwem — Cze$¢ 1: Ogdlne zasady projektowania

Bezpieczeristwo maszyn — Elementy systemdéw sterowania zwigzane
z bezpieczestwem — Cze$¢ 2: Walidacja

Funkcja odpowiada réwniez zapobieganiu nieoczekiwanemu uruchomieniu, zgodnie
znormg EN ISO 14118:2018 (ISO 14118:2017), a takze niekontrolowanemu zatrzymaniu
(kategoria zatrzymania 0), jak okreslono w normie EN/IEC 60204-1.

Zgodnos¢ z europejska dyrektywa maszynowa i brytyjskimi przepisami
dotyczacymi dostaw maszyn (bezpieczenstwo)

Deklaracje zgodnosci znajdujg sie na koncu tego rozdziatu.
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Okablowanie

Specyfikacja elektryczna potaczenia STO znajduje sie w danych technicznych jednostki
sterujacej.

Przetacznik aktywacyjny

Na przedstawionych schematach przetacznik aktywacyjny ma oznaczenie [K]. Oznacza
to komponent, taki jak przetacznik reczny, przycisk zatrzymania awaryjnego, styki
przekaznika bezpieczenistwa lub zabezpieczajacy sterownik PLC.

« Jesli uzywany jest przetacznik reczny, musi on by¢ takiego typu, ktéry umozliwia
zablokowanie w pozycji otwartej.

- Stykiprzetacznika lub przekaZznika musza sie otwieracizamykaé w odstepie maks.
200 ms.

«  Mozna réwniez uzy¢ modutu funkcji bezpieczeristwa FSO, modutu funkcji
bezpieczenistwa FSPS lub termistorowego modutu ochronnego FPTC. Wiecej
informacji zawiera dokumentacja modutu.

Typy i dtugosci kabli
- Firma ABB zaleca uzycie podwdjnie ekranowanych skretek dwuzytowych.

«  Maksymalna dtugos¢ kabla:

« 300 m (1000 stép) miedzy przetgcznikiem aktywacyjnym [K] i jednostka
sterujaca przemiennika czestotliwosci

« 60 m (200 stép) pomiedzy kilkoma przemiennikami czestotliwosci

« 60 m (200 stép) pomiedzy zasilaniem zewnetrznym i pierwszg jednostka
sterujaca

«  30m (100 stép) pomiedzy jednostka sterujaca i ostatnim modutem inwertera
w tancuchu.

Uwaga: Zwarcie w okablowaniu miedzy przetgcznikiem i zaciskiem STO powoduje
niebezpieczny btad. Dlatego zaleca sie uzycie przekaznika zabezpieczajgcego (w tym
diagnostyki okablowania) lub metody okablowania (uziemienie ekranu, rozdzielenie
kanatéw), ktéra zmniejsza lub eliminuje ryzyko spowodowane zwarciem.

Uwaga: Napiecie na zaciskach wejsciowych STO jednostki sterujacej (lub w module
inwertera w obudowie R8i) musi wynosi¢ co najmniej 17 V DC, aby zostato
zinterpretowane jako ,1”.

Tolerancja impulséw kanatéw wejsciowych to 1 ms.

Uziemienie ekranéw ochronnych

« Uziemi¢ ekran okablowania tylko w jednostce sterujgcej miedzy przetacznikiem
aktywacyjnym i jednostka sterujaca.

«  Uziemic ekran okablowania miedzy dwiema jednostkami sterujgcymi tylko w jednej
jednostce sterujgcej.

« Nienalezy uziemiac ekranu okablowania pomiedzy jednostka sterujaca i modutem
inwertera lub pomiedzy modutami inwertera.
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Potaczenie dwukanatowe z wewnetrznym zrédtem zasilania (BCU-x2)

Jednostka sterujaca przemiennika czestotliwosci

Moduty inwertera

Do pozostatych modutéw inwertera

ANl Wl V|

Przetacznik aktywacyjny
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Potaczenie dwukanatowe z wewnetrznym zrédtem zasilania
(UCU-22...24)
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Potaczenie jednokanatowe przetacznika aktywacyjnego (BCU-x2)

Uwaga:

- Obawejscia STO (IN1, IN2) musza by¢ podtgczone do przetgcznika aktywacyjnego. W przeciwnym razie
zadna klasyfikacja SIL/PL nie bedzie dana.

- Zwrdcic szczegdlng uwage na unikniecie potencjalnych trybéw btedéw dla okablowania Na przykfad

uzy¢ ekranowanego kabla. Metody unikniecia btedéw okablowania mozna znalez¢ w EN 1SO 13849-
2:2012, tabela D.4.

1 Przemiennik czestotliwosci

2 Jednostka sterujaca

K Przetacznik aktywacyjny

Uwaga: Jednokanatowy przetacznik aktywacyjny moze ograniczy¢ mozliwosci SIL/PL funkcji
bezpieczenstwa do poziomu nizszego niz mozliwosci SIL/PIL funkcji STO przemiennika.

Potaczenie jednokanatowe przetacznika aktywacyjnego (UCU-22...24)

Uwaga:

- Obawejscia STO (STO1, STO2) musza by¢ podtaczone do przetacznika aktywacyjnego. W przeciwnym
razie zadna klasyfikacja SIL/PL nie bedzie dana.

« Zwrdcic szczegdlng uwage na unikniecie potencjalnych trybdéw btedéw dla okablowania Na przyktad

uzy¢ ekranowanego kabla. Metody unikniecia btedéw okablowania mozna znalez¢ w EN 1SO 13849-
2:2012, tabela D.4.

1 Przemiennik czestotliwosci
2 Jednostka sterujaca

K Przetacznik aktywacyjny

Uwaga: Jednokanatowy przetacznik aktywacyjny moze ograniczy¢ mozliwosci SIL/PL funkcji
bezpieczenstwa do poziomu nizszego niz mozliwosci SIL/PIL funkcji STO przemiennika.
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Wiele przemiennikéw czestotliwosci

Zasilanie wewnetrzne (np. przemienniki czestotliwosci z jednostkami ZCU-xx i

BCU-x2)

~

1 Przemiennik czestotliwosci

2 Jednostka sterujaca

K Przetacznik aktywacyjny

* Oznaczenia zaciskdw moga sie rézni¢ w zaleznosci od typy przemiennika czestotliwosci
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Zasilanie wewnetrzne (np. przemienniki czestotliwosci z jednostka UCU-22...24)
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1 Przemiennik czestotliwosci

2 Jednostka sterujaca

K Przetacznik aktywacyjny
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Zasilanie zewnetrzne (np. przemienniki czestotliwosci z jednostkami ZCU-xx i BCU-x2)

1 Przemiennik czestotliwosci

2 Jednostka sterujaca

K Przetgcznik aktywacyjny

* Oznaczenia zaciskdw moga sie rézni¢ w zaleznosci od typy przemiennika czestotliwosci
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Zasilanie zewnetrzne (np. przemienniki czestotliwosci z jednostka UCU-22...24)

| VR P S V)

x
[72]
—'
(]

0
(9]
4
O
ps
/

e £ Y

| VR P S V)

ouT 1-4-

1 Przemiennik czestotliwosci

2 Jednostka sterujaca

K Przetacznik aktywacyjny
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Podstawy obstugi

1.

Funkcja Bezpieczne wytaczanie momentu zostaje aktywowana (otwiera sie
przetacznik aktywacyjny lub styki przekaznika zabezpieczajacego).

Wejscia modutu STO jednostki sterujacej przemiennika czestotliwosci traca
zasilanie.

Jednostka sterujaca odcina napiecie sterujace tranzystoréw IGBT wyijscia.

Program sterujacy generuje wskazanie zdefiniowane parametrem 31.22 (patrz
przewodnik oprogramowania przemiennika).

Parametr wybiera, ktére wskazania sg podawane, gdy jeden lub oba sygnaty funkcji
STO sg wytaczone lub utracone. Wskazania zalezg réwniez od tego, czy przemiennik
czestotliwosci dziata, czy jest zatrzymany w momencie zdarzenia.

Uwaga: Ten parametr nie wptywa na obstuge samej funkcji STO. Funkcja STO
bedzie dziatata bez wzgledu na ustawienie tego parametru: uruchomiony
przemiennik czestotliwosci zatrzyma sie po usunieciu jednego lub obu sygnatéw
STO i nie zostanie uruchomiony do momentu przywrdcenia obu sygnatéw STO i
zresetowania wszystkich bteddéw.

Uwaga: Utrata tylko jednego sygnatu STO generuje btad, ktéry jest interpretowany
jako awaria urzadzenia STO lub okablowania.

Silnik zwalnia wybiegiem do zatrzymania (jesli jest uruchomiony). Przemiennik
czestotliwosci nie moze by¢ uruchomiony ponownie, gdy przetacznik aktywacyjny
lub styki przekaznika zabezpieczajgcego sg otwarte. Po zamknieciu stykdw moze
by¢ potrzebny reset (zaleznie od ustawienia parametru 31.22). Do uruchomienia
przemiennika wymagane jest nowe polecenie startu.
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Uruchamianie z testem walidacyjnym

Aby zapewnié bezpieczne dziatanie funkcji bezpieczenstwa, wymagana jest walidacja.
Wykonawca koricowego montazu maszyny ma obowiazek sprawdzi¢ funkcje, wykonujac
test walidacyjny. Ten test nalezy wykonac

1. przy pierwszym uruchomieniu funkcji bezpieczenstwa;

2. po jakichkolwiek zmianach zwigzanych z funkcjg bezpieczenstwa (dotyczacych
ptytek drukowanych, okablowania, komponentdéw, ustawien, wymiany modutu
inwertera itd.);

3. po wykonaniu dowolnych prac konserwacyjnych zwigzanych z funkcja
bezpieczeristwa

4. po zaktualizowaniu oprogramowania przemiennika czestotliwosci;

5. po przeprowadzeniu testu kontrolnego funkcji bezpieczenstwa.

Kompetencja

Test walidacyjny funkcji zabezpieczajgcej musi zosta¢ wykonany przez kompetentng
osobe, dysponujacg odpowiednim doswiadczeniem i wiedzg w zakresie sposobu
dziatania tej funkcji oraz bezpieczernstwa funkcjonalnego zgodnie z wymaganiami
klauzuli 6 normy IEC 61508-1. Test i raport musi zosta¢ udokumentowany i podpisany
przez te osobe.

Raporty z testu walidacyjnego

Podpisane raporty z testu walidacyjnego nalezy przechowywacd w rejestrze urzadzenia.
Raport powinien obejmowacé dokumentacje czynnosci rozruchowych, wyniki testu,
odniesienia do raportéw o awariach oraz informacje o sposobie usuniecia awarii. Do
rejestru nalezy takze wprowadzac wszystkie nowe testy walidacyjne wykonywane
wskutek przeprowadzenia zmian albo prac konserwacyjnych.

Procedura testu walidacyjnego

Po podtaczeniu przewoddw funkcji bezpiecznego wytgczania momentu nalezy sprawdzié¢
poprawnos¢ jej dziatania zgodnie z ponizsza listg kontrolna.

Uwaga: Jesli przemiennik czestotliwosci jest wyposazony w opcje bezpieczeristwa
+L513, +L514, +L536, +L537, +Q950, +Q951, +Q952, +Q957, +Q963, +Q964, +Q965,
+Q978 lub +Q979, nalezy takze wykonacd procedure opisang w dokumentacji danej
opcji.

Jesli zainstalowany jest modut FSO lub FSPS, nalezy zapoznad sie zjego dokumentacja.

Uwaga: Podczas wykonywania testu sprawdzajacego wszystkie moduty inwertera
przemiennika czestotliwosci musza by¢ zasilane z obwodu STO i potgczone z nim.

Czynnos¢

(I

OSTRZEZENIE!
Nalezy przestrzegac instrukcji bezpieczenstwa. Nieprzestrzeganie instrukcji moze skutko-
wac obrazeniami, $miercig lub uszkodzeniem urzadzenia.

Upewnic sig, czy silnik mozna swobodnie uruchamiaé i wytaczaé w trakcie rozruchu. L]

Zatrzymacd przemiennik czestotliwosci (jesli jest uruchomiony), wytaczy¢ przetacznik wejscia O
zasilania oraz odizolowac linie zasilania za pomocg roztgcznika.
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Czynnosé

Sprawdzi¢, czy pofaczenia obwodu funkcji STO sg podtgczone zgodnie ze schematem okablowania.| [

Zamknad roztacznik i wiaczy¢ zasilanie. L]

Jesli przemiennik czestotliwosci sktada sie z rownolegle potagczonych modutéw, sprawdzi¢, czy| [

liczba wykrytych modutéw (parametr 95.14) jest zgodna z rzeczywistg liczbg modutéw i czy typ

przemiennika czestotliwosci jest poprawnie ustawiony w parametrze 95.31.

Sprawdzi¢ dziatanie funkcji STO przy wytgczonym silniku. L]

« Przestacd polecenie zatrzymania do przemiennika czestotliwosci (jesli jest uruchomiony) i po-
czekad na unieruchomienie watu silnika.

Upewnic sig, ze przemiennik czestotliwosci pracuje zgodnie z nastepujaca procedura:

« Otworzy¢ obwdd STO. Przemiennik czestotliwosci generuje wskazanie, jesli zdefiniowano je
dla stanu zatrzymania w parametrze 31.22 (patrz podrecznik oprogramowania).

« Podac polecenie startu, aby sprawdzi¢, czy funkcja STO blokuje prace przemiennika czestotli-
wosci. Silnik nie powinien sie uruchomié.

« Zamknac¢ obwdd STO.

« Zresetowad aktywne btedy. Uruchomi¢ ponownie przemiennik czestotliwosciisprawdzi¢, czy
silnik pracuje prawidtowo.

Sprawdzi¢ dziatanie funkcji STO przy uruchomionym silniku. L]

« Uruchomi¢ przemiennik czestotliwosci i sprawdzi¢, czy silnik dziata.

« Otworzy¢ obwdd STO. Silnik powinien zatrzymac sie. Przemiennik czestotliwos$ci generuje
wskazanie, jesli zdefiniowano je dla stanu biegu w parametrze 31.22 (patrz podrecznik opro-
gramowania).

« Zresetowad btedy i sprébowacd uruchomié przemiennik czestotliwosci.

« Sprawdzi¢, czy silnik jest unieruchomiony, a przemiennik czestotliwosci dziata zgodnie z opisem
testowania dziatania przy zatrzymanym silniku zamieszczonym powyzej.

« Zamkna¢ obwdéd STO.

« Zresetowad aktywne btedy. Uruchomi¢ ponownie przemiennik czestotliwosciisprawdzié, czy
silnik pracuje prawidtowo.

Przetestowa¢ dziatanie detekcji btedéw przemiennika. Silnik moze by¢ zatrzymany lub urucho- | [

miony.

. Otworzyc 1. kanat wejsciowy obwodu STO. Jesli silnik byt uruchomiony, powinien zatrzymac
sie z wybiegiem. Przemiennik generuje wskazanie btedu FA81 (patrz podrecznik oprogramo-
wania).

« Podac polecenie startu, aby sprawdzi¢, czy funkcja STO blokuje prace przemiennika czestotli-
wosci. Silnik nie powinien sie uruchomié.

- Otworzy¢ obwdd STO (oba kanaty).

- Wydaé polecenie resetowania.

« Zamkna¢ obwdd STO (oba kanaty).

« Zresetowad aktywne btedy. Uruchomié¢ ponownie przemiennik czestotliwosciisprawdzié, czy
silnik pracuje prawidtowo.

- Otworzyc 2. kanat wejsciowy obwodu STO. Jesli silnik byt uruchomiony, powinien zatrzymad
sie z wybiegiem. Przemiennik generuje wskazanie btedu FA82 (patrz podrecznik oprogramo-
wania).

« Podac polecenie startu, aby sprawdzi¢, czy funkcja STO blokuje prace przemiennika czestotli-
wosci. Silnik nie powinien sie uruchomié.

- Otworzy¢ obwdd STO (oba kanaty).

- Wydaé polecenie resetowania.

« Zamkna¢ obwdd STO (oba kanaty).

« Zresetowad aktywne btedy. Uruchomi¢ ponownie przemiennik czestotliwosciisprawdzié, czy
silnik pracuje prawidtowo.

Udokumentowacd i podpisac raport z testu walidacyjnego potwierdzajacy bezpieczne dziatanie| [
funkcji zabezpieczajgcej i dopuszczenie jej do dziatania.
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Eksploatacja

1. Otworzy¢ przetagcznik aktywacyjny lub aktywowac funkcje bezpieczerstwa
zintegrowang z potaczeniem STO.

2. Wejscia funkcji STO w jednostce sterujacej przemiennika czestotliwosci traca
zasilanie i jednostka sterujaca odcina napiecie sterowania od tranzystoréw IGBT
wyjscia.

3. Program sterujacy generuje wskazanie zdefiniowane parametrem 31.22 (patrz
przewodnik oprogramowania przemiennika).

4. Silnik zwalnia wybiegiem do zatrzymania (jesli jest uruchomiony). Przemiennik
czestotliwosci nie zostanie uruchomiony ponownie, gdy przetacznik aktywacyjny
lub styki przekaznika bezpieczenstwa sg otwarte.

5. Dezaktywowad funkcje STO, zamykajac przetacznik aktywacyjny lub resetujac
funkcje bezpieczeristwa zintegrowana z potaczeniem STO.

6. Przed ponownym uruchomieniem zresetowac btedy.

OSTRZEZENIE!

A Funkcja bezpiecznego wytgczania momentu nie powoduje odtgczenia napiecia
od gtéwnego i dodatkowego obwodu przemiennika czestotliwosci. Z tego
powodu prace konserwacyjne przy elementach elektrycznych przemiennika
czestotliwosci lub silnika moga by¢ wykonywane wytgcznie po odizolowaniu
przemiennika czestotliwosci od zasilania i wszystkich innych zrédet napiecia.

OSTRZEZENIE!

A Funkcje bezpiecznego wytgczenia momentu (STO) mozna osiagnad tylko przez
ztacze XSTO jednostki sterujacej inwertera (A41). Funkcji bezpiecznego
wytaczenia momentu (STO) nie mozna osiggnad przez ztagcza XSTO innych
jednostek sterujacych (takich jak jednostka sterujaca zasilaniem lub jednostka
sterujaca hamowaniem).

Funkcja bezpiecznego wytaczania momentu jest obstugiwana przez kazdy
program sterujacy inwerterem lub przemiennikiem czestotliwo$ci ACS880. Nie
jest ona obstugiwana przez oprogramowanie sprzetowe jednostki zasilania,
konwertera DC/DC i hamulca.

OSTRZEZENIE!

A Przemiennik czestotliwosci nie moze wykry¢ ani zapamietad zadnych zmian w
obwodach funkcji STO, gdy jednostka sterujaca przemiennika czestotliwosci
nie jest zasilana lub gdy gtdwne zasilanie przemiennika czestotliwosci jest
wytaczone. Jesli oba obwody funkcji STO beda zamkniete i sygnat startu
(okreslany poziomem) bedzie aktywny w chwili przywrécenia zasilania, jest
mozliwe, ze przemiennik czestotliwosci wznowi prace bez nowego polecenia
startu. Nalezy to wzia¢ pod uwage, oceniajac ryzyko systemu.
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OSTRZEZENIE!
Tylko w przypadku silnikdw z magnesami trwatymi lub synchronicznych silnikéw

reluktancyjnych [SynRM]:

W przypadku awarii wielu pétprzewodnikédw mocy IGBT przemiennik
czestotliwosci moze wytworzy¢é moment wyréwnujacy, ktéry moze obrécié wat
silnika o maks. 180/p stopni (w sinikach z magnesami trwatymi) lub 180/2p (w
synchronicznych silnikach reluktancyjnych [SynRM]) mimo aktywacji funkcji
bezpiecznego wytgczania momentu. p oznacza tu liczbe par biegundéw.

Uwagi:

Powoduje to odcinanie napiecia zasilania silnika oraz jego stopniowe spowalnianie
az do zatrzymania. Jesli moze to by¢ niebezpieczne lub jest niedopuszczalne, przed
aktywowaniem funkcji STO nalezy zatrzymad przemiennik czestotliwosci i
napedzane urzgdzenie za pomoca odpowiedniego trybu zatrzymywania.

Funkcja bezpiecznego wytaczania momentu przestania wszystkie inne funkcje
przemiennika czestotliwosci.

Funkcja bezpiecznego wytagczania momentu nie stanowi zabezpieczenia przed
sabotazem ani nieprawidtowg obstuga.

Funkcja bezpiecznego wytgczania momentu ma na celu ograniczenie
niebezpiecznych warunkdéw. Mimo to nie zawsze jest mozliwe wyeliminowanie
wszystkich potencjalnych zagrozen. Wykonawca montazu maszyny ma obowigzek
poinformowac uzytkownika koricowego o zagrozeniu szczatkowym.



338 Funkcja bezpiecznego wytaczenia momentu (STO)

Konserwacja

Po sprawdzeniu dziatania obwodu podczas uruchamiania co jakis czas bedzie
wykonywany test sprawdzajacy na potrzeby konserwacji funkcji STO. W przypadku
pracy przy duzym zapotrzebowaniu maksymalny odstep testu sprawdzajacego wynosi
20 lat. W przypadku pracy przy matym zapotrzebowaniu maksymalny odstep testu
sprawdzajgcego wynosi 10 lat; patrz sekcja Dane dotyczace bezpieczenstwa (str. 342).

Istniejg dwie alternatywne procedury testowania kontrolnego:

1. Doskonaly test kontrolny. Zaktada sie, ze wszystkie niebezpieczne btedy obwodu
STO sa wykrywane podczas testu kontrolnego. Wartosci PFD,, dla STO z procedurg
doskonatego testu kontrolnego sg podane w sekcji danych bezpieczeristwa.

2. Uproszczony test kontrolny. Ta procedura jest szybsza i prostsza niz doskonaty
test kontrolny. Nie wszystkie niebezpieczne btedy obwodu STO sg wykrywane
podczas testu kontrolnego. Wartosc¢ PFD,,4 dla STO z procedurg uproszczonego
testu kontrolnego jest podana w sekcji danych bezpieczenstwa.

Uwaga: Procedury testéw kontrolnych sg odpowiednie tylko dla testéw kontrolnych
(test okresowy, punkt 5 w sekcji Uruchamianie z testem walidacyjnym), ale nie w
przypadku ponownej walidacji po zmianach dokonanych w obwodzie. Ponowng
walidacje (punkty 1...4 w sekcji Uruchamianie z testem walidacyjnym) nalezy wykonywa¢
zgodnie z procedura walidacji wstepnej.

Uwaga: Nalezy tez zapoznac sie zdokumentem Recommendation of Use CNB/M/11.050
(opublikowanym przez European co-ordination of Notified Bodies) dotyczacym
dwukanatowych systemow zwigzanych z bezpieczeristwem z wyjsciami
elektromechanicznymi.

- Gdy wymagana dla funkcji bezpieczenstwa nienaruszalnos¢ bezpieczenstwa to
SIL 3 lub PL e (cat. 3 lub 4), test sprawdzajacy funkcji musi by¢ wykonywany co
najmniej raz w miesigcu.

- Gdy wymagana dla funkcji bezpieczenstwa nienaruszalnos¢ bezpieczenstwa to
SIL 2 (HFT =1) lub PL d (cat. 3), test sprawdzajacy funkcji musi by¢ wykonywany
€O najmniej raz na 12 miesiecy.

Funkcja STO przemiennika czestotliwosci nie zawiera zadnych elementéw
elektromechanicznych.

Oprdécz testu sprawdzajgcego warto tez sprawdzac dziatanie tej funkcji zawsze wtedy,
gdy w urzgdzeniu wykonywane sg inne prace konserwacyjne.

Test dziatania funkcji bezpiecznego wytaczania momentu nalezy uwzglednié w planie
rutynowej konserwacji urzadzenia napedzanego przez przemiennik czestotliwosci.

Jesli konieczna jest zmiana okablowania lub elementu instalacji po uruchomieniu
przemiennika lub jesli zostang przywrdcone parametry oprogramowania, nalezy
wykonac test przedstawiony w sekcji Procedura testu walidacyjnego (str. 334).

Nalezy uzywac wytacznie czesci zamiennych zatwierdzonych przez firme ABB.

Informacje o wszystkich dziataniach zwigzanych z konserwacja i testem sprawdzajgcym
nalezy zapisywac w rejestrze urzadzenia.

Kompetencja

Dziatania zwigzane z konserwacjg i testem sprawdzajgcym funkcji zabezpieczajgcej
muszg zostac¢ wykonane przez kompetentna osobe, dysponujaca odpowiednim
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doswiadczeniem i wiedzg w zakresie sposobu dziatania tej funkcji oraz bezpieczeristwa
funkcjonalnego zgodnie z wymaganiami klauzuli 6 normy IEC 61508-1.

Procedura doskonatego testu kontrolnego

Czynnos¢é
; I
OSTRZEZENIE!
Nalezy przestrzegad instrukcji bezpieczenstwa. Nieprzestrzeganie instrukcji moze skutko-
wacd obrazeniami, $miercig lub uszkodzeniem urzadzenia.
Przetestowad dziatanie funkcji STO. Jesli silnik pracuje, zatrzyma sie podczas testu. 1

- Przesta polecenie zatrzymania do przemiennika czestotliwosci (jesli jest uruchomiony) i po-
czekad na unieruchomienie watu silnika.

Upewnic sie, ze przemiennik czestotliwosci pracuje zgodnie z nastepujacg procedura:

« Otworzy¢ obwdd STO. Przemiennik czestotliwosci generuje wskazanie, jesli zdefiniowano je
dla stanu zatrzymania w parametrze 31.22 (patrz podrecznik oprogramowania).

« Zamkna¢ obwdéd STO.

« Zresetowac aktywne btedy. Uruchomi¢ ponownie przemiennik czestotliwoscii sprawdzié, czy
silnik pracuje prawidtowo.

Przetestowad dziatanie detekcji bteddw przemiennika. Silnik moze by¢ zatrzymany lub urucho- | [

miony.

. Otworzy¢ 1. kanat wejsciowy obwodu STO. Jesli silnik byt uruchomiony, powinien zatrzymad
sie z wybiegiem. Przemiennik generuje wskazanie btedu FA81 (patrz podrecznik oprogramo-
wania).

« Otworzy¢ obwdd STO (oba kanaty).

- Wydad polecenie resetowania.

« Zamkna¢ obwdd STO (oba kanaty).

- Zresetowac aktywne btedy.

. Otworzy¢ 2. kanat wejSciowy obwodu STO. Jesli silnik byt uruchomiony, powinien zatrzymad
sie z wybiegiem. Przemiennik generuje wskazanie btedu FA82 (patrz podrecznik oprogramo-
wania).

« Otworzy¢ obwdd STO (oba kanaty).

- Wydaé polecenie resetowania.

« Zamkna¢ obwdd STO (oba kanaty).

- Zresetowac aktywne btedy. Uruchomi¢ ponownie przemiennik czestotliwosciisprawdzié, czy
silnik pracuje prawidtowo.

Udokumentowac i podpisac raport z testu, aby potwierdzi¢, ze funkcje bezpieczenstwa przete-| [
stowano zgodnie z procedura.

Procedura uproszczonego testu kontrolnego

Czynnos¢
5 U]
OSTRZEZENIE!
Nalezy przestrzegad instrukcji bezpieczenstwa. Nieprzestrzeganie instrukcji moze skutko-
wac obrazeniami, $miercig lub uszkodzeniem urzadzenia.
Przetestowac dziatanie funkcji STO. Jesli silnik pracuje, zatrzyma sie podczas testu. L]

« Przestaé polecenie zatrzymania do przemiennika czestotliwosci (jesli jest uruchomiony) i po-
czekad na unieruchomienie watu silnika.

Upewnic¢ sig, ze przemiennik czestotliwosci pracuje zgodnie z nastepujaca procedura:

« Otworzy¢ obwdd STO. Przemiennik czestotliwosci generuje wskazanie, jesli zdefiniowano je
dla stanu zatrzymania w parametrze 31.22 (patrz podrecznik oprogramowania).

« Zamkna¢ obwdéd STO.

« Zresetowad aktywne btedy. Uruchomi¢ ponownie przemiennik czestotliwosciisprawdzi¢, czy
silnik pracuje prawidtowo.
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<]

Czynnos¢é ‘ %

Udokumentowad i podpisad raport z testu, aby potwierdzi¢, ze funkcje bezpieczenstwa przete-| []

stowano zgodnie z procedura.
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Sledzenie btedéw

Wskazania podawane podczas normalnej pracy funkcji bezpiecznego wytaczania
momentu sg wybierane za pomoca parametru 31.22 programu sterujacego
przemiennika.

Diagnostyka funkcji bezpiecznego wytgczania momentu poréwnuje stany dwéch
kanatéw STO. Jesli kanaty nie majg tego samego stanu, wykonywana jest funkcja
reakcji na btad i przemiennik jest zatrzymywany awaryjnie z powodu btedu FA81 lub
FA82. Préba uzycia funkcji STO w sposdb nienadmiarowy, na przykfad przez
aktywowanie tylko jednego kanatu, wyzwoli taka sama reakcje.

W podreczniku programu sterujacego przemiennika czestotliwosci przedstawiono
wskazania generowane przez przemiennik czestotliwosci oraz szczegétowe informacje
o kierowaniu wskazan bteddw i ostrzezen do wyjscia jednostki sterujgcej w celu
diagnostyki zewnetrznej.

Wszelkie btedy funkcji bezpiecznego wytgczania momentu musza zostac zgtoszone
firmie ABB.
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Dane dotyczace bezpieczenstwa

Ponizej znajdujg sie informacje dotyczace bezpieczenstwa funkcji bezpiecznego
wytaczania momentu (STO).

Uwaga: Dane dotyczace bezpieczenstwa sg obliczane dla uzytku nadmiarowego i maja
zastosowanie tylko wtedy, gdy uzywane sg oba kanaty STO.
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«  Funkcja STO jest komponentem bezpieczeristwa typu B wedtug definicji normy
IEC 61508-2.

- Powiazane tryby btedéw:
- Funkcja STO jest wyzwalana nieprawidtowo (btad bezpieczeristwa)
« Funkcja STO nie jest aktywowana na zgdanie
«  Wykonano wykluczenie btedu w trybie btedu ,zwarcie na ptytce drukowanej”
(EN 13849-2, tabela D.5). Analiza opiera sie na zatozeniu, ze jednoczes$nie
wystepuje jeden btad. Nie analizowano wielu bteddw jednoczesnie.

« Czasy odpowiedzi STO:
«  Czas reakcji STO (najkrétsza wykrywalna przerwa): 1 ms
« Czas odpowiedzi STO: 2 ms (typowo), 25 ms (maksymalnie)
«  Czas wykrycia btedu: Kanaty w réznych stanach przez dtuzej niz 200 ms
« Czas reakcji na btad: Czas wykrycia btedu + 10 ms.

« Opodznienia wskazan:
«  Opdznienie wskazania btedu STO (parametr 31.22): < 500 ms
. Opdznienie wskazania ostrzezenia STO (parametr 31.22): < 1000 ms.

Wyrazenia i skroty

Terminy i Dokument Opis
skroty
Cat. EN ISO 13849-1 Klasyfikacja elementéw systeméw sterowania zwigzanych z

bezpieczenstwem ze wzgledu na ich odpornos¢ na btedy i
zachowanie po wystgpieniu btedu. Ustalana na podstawie
strukturalnego rozmieszczenia elementdéw, wykrywania btedéw
i/lub ich niezawodnosci. Kategorieto B, 1, 2,31 4.

CCF EN ISO 13849-1 Awarie spowodowane typowa przyczyna (%)

DC EN ISO 13849-1 Pokrycie diagnostyczne (%)

HFT IEC 61508 Tolerancja awarii sprzetu

MTTFp EN ISO 13849-1 Sredni czas do niebezpiecznej awarii: (taczna liczba uzywanych

urzadzen) / (liczba niebezpiecznych, niewykrytych awarii) podczas
danego interwatu pomiaru w okres$lonych warunkach

PFD,vg IEC 61508 Srednie prawdopodobieristwo niebezpiecznej awarii przy
wykonywaniu zadania, czyli Srednia niedostepnos¢ systemu
zwigzanego z bezpieczeristwem na potrzeby wykonania okreslonej
funkcji bezpieczeristwa w trakcie zadania

PFH IEC 61508 Srednia czestotliwo$¢ niebezpiecznych awarii na godzine, czyli
srednia czestotliwosé niebezpiecznych niepowodzen systemu
zwigzanego z bezpieczeistwem w zakresie wykonywania
okreslonej funkcji w danym przedziale czasu

PFHgiag IEC/EN 62061 Srednia czestotliwoé¢ niebezpiecznych awarii na godzine dla
funkcji diagnostycznej STO

PL EN ISO 13849-1 Poziom wydajnosci. Poziomy a...e odpowiadaja SIL

Test kontrolny | IEC 61508, IEC 62061 | Przeprowadzany okresowo test majacy na celu wykrycie btedow
w systemie zabezpieczen, dzieki ktéremu, jesli okaze sie to

konieczne, mozna przywréci¢ system do stanu fabrycznego lub
do stanu zblizonego do stanu fabrycznego.

SC IEC 61508 Mozliwos¢ systematyczna (1...3)
SFF IEC 61508 Skfadnik wspétczynnika czestosci awarii (%)
SIL IEC 61508 Poziom nienaruszalnosci bezpieczenstwa (1...3)

STO IEC/EN 61800-5-2 Bezpieczne wytaczanie momentu



Terminy i
skroty

Dokument
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Opis

Ty

>‘D1'ag_d

IEC 61508-6

EN1SO 13849-1

IEC 61508-6

Odstep testu sprawdzajgcego. T; to parametr uzywany do
definiowania probabilistycznego wspdtczynnika awarii (PFH lub
PFD) dla funkcji lub podsystemu bezpieczeristwa. Wykonywanie
testu sprawdzajacego w maksymalnym odstepie czasu T, jest
wymagane, aby utrzymac waznos¢ mozliwosci SIL. Nalezy
zachowad taki sam odstep czasu, aby zachowac waznos¢
mozliwosci PL (EN I1SO 13849).

Warto réwniez zapoznad sie z sekcjg Konserwacja.

Czas misji: czas zamierzonego korzystania z funkcji/urzadzenia
zabezpieczajacego. Po uptynieciu czasu misji urzagdzenie
zabezpieczajace nalezy wymienic. Nalezy pamietad, ze zadne z
podanych wartosci Ty nie moga by¢ przyjmowane jako
gwarantowane.

Wskaznik niebezpiecznych bteddéw (na godzine) funkcji
diagnostycznej STO

)\Diag_s

IEC 61508-6

Wskaznik bezpiecznych btedéw (na godzine) funkcji
diagnostycznej STO

Certyfikat TUV

Certyfikat TUV jest dostepny w Internecie pod adresem
www.abb.com/drives/documents.


www.abb.com/drives/documents
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Deklaracje zgodnosci

AL HB HR
'mY ]

EU Declaration of Conformity

Machinery Directive 2006/42/EC

We

Manufacturer: ABB Oy

Address: Hiomotie 13, 00380 Helsinki, Finland.
Phone: +358102211

declare under our sole responsibility that the following products:
Frequency converters and frequency converter components
ACS880-04, -14, -34 (frames nxR8i)
ACS880-04XT, -04FXT
ACS880-07, -17, -37, -107
ACS880-104
ACS880 multidrives

ACS880-104LC
ACS880-07CLC, -07LC, -17LC, -37LC, -107LC
ACS880 liquid-cooled multidrives

identified with serial numbers beginning with 1 or 8

with regard to the safety functions
Safe torque off
Safe motor temperature with FPTC-01 module (option code +L536)
Safe Stop 1 (SS1-t) with FSPS-21 module (+Q986)

Safe stop 1 (SS1-t and SS1-r), Safe stop emergency, Safely-limited speed, Safe maximum
speed, Safe brake control, Prevention of unexpected start-up, with FSO-12 module (option
code +Q973)

Safe stop 1 (SS1-t and SS1-r), Safe stop emergency, Safely-limited speed, Safe maximum
speed, Safe brake control, Safe Speed monitor, Safe direction, Prevention of unexpected
start-up, with FSO-21 and FSE-31 modules (option codes +Q972 and +L521)

1/2 3AXD10000105027 Rev. Y
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ACS880-07, -17, -37, -07CLC, -07LC, -17LC, -37LC, ACS880 multidrives and ACS880 liquid-
cooled multidrives: Prevention of unexpected start-up (option codes +Q950; +Q957),
Emergency stop (option codes +Q951; +Q952; +Q963; +Q964; +Q978; +Q979), Safely-limited
speed (option codes +Q965; Q966)

are in conformity with all the relevant safety component requirements of EU Machinery Directive
2006/42/EC, when the listed safety functions are used for safety component functionality.

The following harmonized standards have been applied:

EN 61800-5-2:2007 Adjustable speed electrical power drive systems — Part 5-2: Safety
requirements - Functional

EN 62061:2021 Safety of machinery — Functional safety of safety-related control
systems

EN 1SO 13849-1:2015 Safety of machinery — Safety-related parts of control systems. Part
1: General principles for design

EN ISO 13849-2:2012 Safety of machinery — Safety-related parts of the control systems.
Part 2: Validation

EN 60204-1:2018 Safety of machinery — Electrical equipment of machines - Part 1:

General requirements

The following other standard has been applied:

IEC 61508:2010, parts 1-3 Functional safety of electrical / electronic / programmable
electronic safety-related systems
|IEC 61800-5-2:2016 Adjustable speed electrical power drive systems —

Part 5-2: Safety requirements - Functional

The products referred in this Declaration of conformity fulfil the relevant provisions of other
European Union Directives which are notified in Single EU Declaration of conformity
3AXD10000497305.

Authorized to compile the technical file: ABB Oy, Hiomotie 13, 00380 Helsinki, Finland

Helsinki, 19 Jun 2023

Signed for and on behalf of:

Y2278 Ww Oem T
Peter Lindgren Vesa Tiihonen

Vice President, ABB Oy Manager, Reliability and Quality, ABB Oy

2/2 3AXD10000105027 Rev. Y
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Declaration of Conformity

Supply of Machinery (Safety) Regulations 2008

We

Manufacturer: ABB Oy

Address: Hiomotie 13, 00380 Helsinki, Finland.
Phone: +358102211

declare under our sole responsibility that the following products:
Frequency converters and frequency converter components
ACS880-04, -14, -34 (frames nxR8i)
ACS880-04XT, -04FXT
ACS880-07, -17, -37, -107
ACS880-104

ACS880 multidrives

ACS880-104LC
ACS880-07CLC, -07LC, -17LC, -37LC, -107LC

ACS880 liquid-cooled multidrives

identified with serial numbers beginning with 1 or 8

with regard to the safety functions
Safe torque off
Safe motor temperature with FPTC-01 module (option code +L536)
Safe Stop 1 (SS1-t) with FSPS-21 module (+Q986)

Safe stop 1 (SS1-t and SS1-r), Safe stop emergency, Safely-limited speed, Safe maximum
speed, Safe brake control, Prevention of unexpected start-up, with FSO-12 module (option
code +Q973)

Safe stop 1 (SS1-t and SS1-r), Safe stop emergency, Safely-limited speed, Safe maximum

speed, Safe brake control, Safe Speed monitor, Safe direction, Prevention of unexpected
start-up, with FSO-21 and FSE-31 modules (option codes +Q972 and +L521)

1/2
3AXD10001326695 Rev. C
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ACS880-07, -17, -37, -07CLC, -07LC, -17LC, -37LC, ACS880 multidrives and ACS880 liquid-
cooled multidrives: Prevention of unexpected start-up (option codes +Q950; +Q957),
Emergency stop (option codes +Q951; +Q952; +Q963; +Q964; +Q978; +Q979), Safely-limited
speed (option codes +Q965; Q966)

are in conformity with all the relevant safety component requirements of the Supply of Machinery
(Safety) Regulations 2008, when the listed safety functions are used for safety component
functionality.

The following designated standards have been applied:

EN 61800-5-2:2007 Adjustable speed electrical power drive systems —
Part 5-2: Safety requirements - Functional

EN IEC 62061:2021 Safety of machinery — Functional safety of safety-related control
systems

EN ISO 13849-1:2015 Safety of machinery — Safety-related parts of control systems.
Part 1: General principles for design

EN I1SO 13849-2:2012 Safety of machinery — Safety-related parts of the control systems.
Part 2: Validation

EN 60204-1:2018 Safety of machinery — Electrical equipment of machines —

Part 1: General requirements

The following other standards have been applied:

EN 61508:2010, parts 1-3 Functional safety of electrical / electronic / programmable
electronic safety-related systems
EN 61800-5-2:2017 Adjustable speed electrical power drive systems —

Part 5-2: Safety requirements - Functional

The products referred in this declaration of conformity fulfil the relevant provisions of other UK
statutory requirements, which are notified in a single declaration of conformity 3AXD10001346556.

Authorized to compile the technical file:
ABB Limited, Daresbury Park, Cheshire, United Kingdom, WA4 4BT

Helsinki, 19 Jun 2023

Signed for and on behalf of:

KPetan Lma/ﬁw,m Oem T
Peter Lindgren Vesa Tiihonen
Vice President, ABB Oy Manager, Reliability and Quality, ABB Oy

2/2
3AXD10001326695 Rev. C
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Hamowanie rezystorowe

Zawartosc¢ tego rozdziatu

W tym rozdziale opisano sposdb wybierania, ochrony i okablowania czoperéw oraz
rezystoréw hamowania. Ten rozdziat zawiera réwniez powigzane dane techniczne.

Podstawy obstugi

Czoper hamowania obstuguje dodatkowg energie generowana przez silnik podczas
szybkiego zwalniania. Ta dodatkowa energia zwieksza napiecie na taczu DC
przemiennika czestotliwosci. Czoper taczy rezystor hamowania z tgczem DC, gdy
napiecie jest wieksze niz wartos¢ graniczna zdefiniowana w oprogramowaniu. Energia
pochodzaca z hamowania jest wytracana w rezystorze, co z kolei obniza napiecie do
poziomu, przy ktérym jest mozliwe odtgczenie rezystora.



352 Hamowanie rezystorowe

Zainstalowane fabrycznie czopery i rezystory hamowania

Nastepujace czopery (opcja +D150) i rezystory (+D151) hamowania dla przemiennika
sg dostepne w wersji zainstalowanej fabrycznie. Mozliwe jest réwniez uzycie opcji
+D150 z niestandardowym uktadem rezystordw.

Uy Typ ACS880-07 Typ czopera hamowania Typ rezystora hamowania
(opcja +D150) (opcja +D151)
ACS880-07-0990A-3
2 x NBRA-659 2 x (2 x SAFUR180F460)
ACS880-07-1140A-3
400V ACS880-07-1250A-3
ACS880-07-1480A-3 3 x NBRA-659 3 x (2 x SAFUR180F460)
ACS880-07-1760A-3
ACS880-07-0990A-5
2 x NBRA-659 2 x (2 x SAFUR200F500)
ACS880-07-1070A-5
500V ACS880-07-1320A-5
ACS880-07-1450A-5 3 x NBRA-659 3 x (2 x SAFUR200F500)

ACS880-07-1580A-5
ACS880-07-0800A-7
ACS880-07-0900A-7
690V 3 x NBRA-669 3 x (2 x SAFUR200F500)
ACS880-07-0950A-7

ACS880-07-1160A-7
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Dane techniczne
Wartosci znamionowe kombinacji czoperéw i rezystorow

Cykl roboczy | Cykl roboczy
w Pbrmax Pbrcont Imax (10/60 S) (1/5 min)

y Czoper(y) Rezystory
N @ kW) kW) | (A | P | he | Por | s
(kw) | (A) | (kw) | (A)
400V NBRA-659 2 x SA- 12 | 353 | 54 | 545 | 287 | 444 | 167 @ 444
FUR180F460 ’
400V | 2xNBRA-659 | 2 X (@xSA- 1,2 | 706 | 108 | 1090 | 575 | 888 | 333 | 514
FURI8OF460) |
400V | 3xNBRA-659 | _3X(@xSA- 12 | 1058 | 162 | 1635 | 862 | 1332 | 500 | 771
FURI8OF460) |
500 V NBRA-659 2 x SA- 135 | 403 | 54 | 605 | 287 | 355 | 167 A 206
FUR200F500 | ™
500V | 2xNBRA-659 | _2X@XSA- 1 a0 806 | 108 | 1210 | 575 | 710 | 333 | 412
FUR200F500) |
500V | 3xNBRA-659 | _SX@XSA- 1321508 162 | 1815 | 862 | 1065 500 | 618
FUR200F500) |
690 V NBRA-669 2 X SA- 135 | 404 | 54 | 835 | 287 | 257 | 167 | 149
FUR200F500 | ™
690V | 2xNBRA-669 | 2X@XSA~ | 35 907 | 108 | 1670 575 | 514 | 333 208
FUR200F500) |
690V | 3xNBRA-669 | _SX@XSA~ | a0 511 | 162 | 2505 | 862 | 771 | 500 | 447
FUR200F500) |
Definicje
Un Napiecie znamionowe
R, Znamionowa (zalecana) rezystancja uktadu rezystoréw jednego modutu czopera

R Rezystancja okreslonych rezystoréw (w module czopera). Jest to zarazem minimalna dozwo-
min lona rezystancja ukfadu rezystoréw.

Pormax Maksymalna krétkotrwata (1 minuta na kazde 10 minut) moc hamowania
Porcont ~ Maksymalna ciggta moc hamowania

Inax Maksymalny prad szczytowy

Py, Maksymalna moc hamowania dla okreslonego cyklu roboczego

lns Wartos¢ skuteczna pradu dla okreslonego cyklu roboczego
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Dane rezystora SAFUR
Nastepujace rezystory SAFUR sa dostepne oddzielnie.

UN R ER PRcont
Typ IPxx
Vv Q k3 kw
SAFUR125F500 500 4,0 3600 9,0 IPOO
SAFUR210F575 575 3,4 4200 10,5 IPOO
SAFUR200F500 500 2,7 5400 13,5 IPOO
SAFUR180F460 460 2,4 6000 15,0 IPOO
Un Napiecie znamionowe
R Rezystancja
Eg Krétki impuls energii, jaki uktad rezystorow wytrzyma co 400 sekund
Preont Ciagte rozproszenie mocy (ciepta) prawidtowo dobranego rezystora. Energia Eg ulega rozpro-
szeniu w ciggu 400 sekund.
IPxx Stopien ochrony

Dane zaciskdéw i przepustow kablowych w zamontowanych fabrycznie
sekcjach czoperow/rezystorow

Zobacz rysunki wymiarowe dostarczone z jednostka.
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Planowanie uktadu hamowania

Weryfikowanie wydajnosci urzadzen hamujacych

1. Obliczanie maksymalnej mocy generowanej przez silnik w trakcie hamowania
(Pmax)-

2. Nalezy upewnic sie, ze moc hamowania urzagdzen hamujacych jest réwna lub
wieksza niz P, -
Wartosci Pymax Okreslone w tabeli wartosci znamionowej stuzg jako referencyjny
cykl hamowania (1 minuta hamowania, 9 minut przerwy). Jesli rzeczywisty cykl
roboczy nie odpowiada cyklowi referencyjnemu, nalezy uzy¢ wartosci
znamionowych mocy podanych dla dwéch pozostatych cyklédw referencyjnych (Py,)
lub obliczy¢ maksymalng moc hamowania dla niestandardowego cyklu hamowania.
Ponizej przedstawiono instrukcje obliczenia wartosci Py, innych cykli hamowania.

3. Nalezy sprawdzi¢ dobér rezystora. Energia wygenerowana przez silnik podczas
400-sekundowego okresu nie moze przekroczy¢ wydajnosé rozpraszania ciepta
rezystora (Eg). Jesli uzywane sa niestandardowe rezystory, nalezy tez wykona¢d
oddzielne instrukcje opisane ponizej.

Jesli wartosé Eg rezystora jest za mata, istnieje mozliwos¢ uzycia zespotu
sktadajacego sie z czterech rezystoréw. W zespole tym dwa standardowe
rownolegle potaczone rezystory sg potagczone szeregowo z kolejnymi dwoma
réwnolegle potgczonymirezystorami. Wartos¢ Eg takiego zespotu jest czterokrotnie
wieksza niz wartos$¢ pojedynczego rezystora.

Rezystor niestandardowy
Mozna uzy¢ rezystordw innych niz te dostepne jako opcja +D151 pod warunkiem, ze

- rezystancja nie jest nizsza niz wartos¢ podana w tabeli wartos$ci znamionowych.

OSTRZEZENIE!

A Nigdy nie nalezy uzywac rezystora hamowania z rezystancja ponizej wartosci
okreslonej dla okreslonego przemiennika czestotliwosci / czopera
hamowania / kombinacji rezystoréw. Przemiennik czestotliwosci i czoper
nie bylyby w stanie poradzi¢ sobie z przetezeniem spowodowanym przez
zastosowanie zbyt niskiej rezystancji.

- Rezystancja rezystora niestandardowego nie ogranicza wymaganej zdolnosci
hamowania, tzn.

Pmax < UDCE/R

gdzie

Prnax Maksymalna moc generowana przez silnik w trakcie hamowania

Upc Napiecie na rezystorze podczas hamowania. UDC wynosi
1,35.1,25- 415 V DC (gdy napiecie zasilania wynosi od 380 do 415 V AC)
1,35.1,25- 500 V DC (gdy napiecie zasilania wynosi od 440 do 500 V AC) lub
1,35-1,25- 690 V DC (gdy napiecie zasilania wynosi od 525 do 690 V AC)

w Rezystancja rezystora (Q)

- wydajnosé rozpraszania ciepta Eg rezystora jest wystarczajaca dla zastosowania
(patrz krok 3 powyzej).
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Obliczanie maksymalnej mocy hamowania dla niestandardowego cyklu roboczego
Te wymogi muszg by¢ spetnione podczas kazdego cyklu hamowania:

1. Energia hamowania przekazana podczas dziesieciominutowego okresu musi by¢
mniejsza lub réwna energii przekazanej podczas referencyjnego cyklu hamowania
(1/9 min).

2. Maksymalna moc hamowania dla niestandardowego cyklu hamowania (Py,) nie
moze przekracza¢ maksymalnej wartosci znamionowej Py may-

Wymogi zapisane w postaci réwnarn:
1. nx Pbrx tbrs'l:’brmaxx60s=> PbrS(PbrmaxX6os)/(nx tbr)

2. Pbrs Pbrmax

n Liczba impulséw hamowania podczas 10-minutowego okresu

Py Maksymalna moc hamowania (kW) dla niestandardowego cyklu hamowania

tor Czas hamowania (s)

Pormax Maksymalna moc hamowania dla cyklu referencyjnego (1 minuta hamowania, 9 minut przerwy)
Przyktad 1

Okres cyklu hamowania to 30 minut. Czas hamowania to 15 minut.

Wynik: Jesli czas hamowania przekracza 10 minut, hamowanie jest traktowane jako
ciggte. Dopuszczalna ciggta moc hamowania to 10% maksymalnej mocy hamowania

(Pbrmax)-
Przyktad 2
Okres cyklu hamowania (T) to 3 minuty. Czas hamowania (t,,) to 40 sekund.
L nx Py Xty = Pormax X 60s=> Por = (Pbrmax x60s)/(4x40s)=0,375 X Pormax
2. Pbr = Pbrmax <=>0,375 x Pbrmax = Pbrmax OK
Wynik: Maksymalna moc hamowania dla niestandardowego cyklu to 37% wartosci
znamionowej cyklu referencyjnego.
Wybieranie i prowadzenie kabli rezystora niestandardowego

Do okablowania rezystora nalezy uzy¢ kabla tego samego typu co kabel zasilania
przemiennika czestotliwosci. Dzieki temu bezpieczniki wejsciowe bedga takze chronié
kabel rezystora. Mozna takze uzy¢ dwuzytowego ekranowanego kabla o takiej samej
powierzchni przekroju.

Minimalizacja zaktécen elektromagnetycznych

Nalezy zapewni¢ zgodnos¢ instalacji z wymaganiami EMC. Realizacja ponizszych
wskazéwek pozwoli zminimalizowad zaktécenia elektromagnetyczne powodowane
szybkimi zmianami napiecia i pradu w kablach rezystora:

« Nalezy ekranowac kabel rezystora hamowania. Nalezy uzywac kabla ekranowanego
lub metalowej obudowy. Jesli sa uzywane nieekranowane kable jednozytowe,
nalezy poprowadzi¢ je wewnatrz obudowy, ktéra skutecznie ttumi emitowane
zaktécenia.

- Kable nalezy utozy¢ z daleka od innych kabli.

«  Unikac ukfadania kabla réwnolegle do innych kabli na dtuzszym odcinku. Minimalna
odlegtos$¢ miedzy réwnolegle poprowadzonymi kablamiwynosi 0,3 metra (1 stopa).
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- Kable nalezy krzyzowac ze sobg pod katem 90°.

- Aby zminimalizowa¢ emitowane promieniowanie oraz obcigzenie czopera
hamowania, kabel powinien by¢ mozliwie krétki. Wraz z dtugoscia kabla rodnie
ilos¢ emitowanego promieniowania, wartos¢ obcigzenia indukcyjnego oraz
wysokos$¢ pikdw napiecia w pétprzewodnikach IGBT czopera hamowania.

Maksymalna dtugos¢ kabla

Maksymalna dtugosc kabli rezystora wynosi 50 m (164 stopy).

Dobdr miejsca instalacji rezystorow hamowania

Otwarte rezystory hamowania (IPO0O) nalezy chroni¢ przed kontaktem. Rezystor
hamowania nalezy zainstalowa¢ w miejscu, w ktérym bedzie skutecznie chtodzony.
Chtodzenie rezystora nalezy zaplanowac tak, aby:

- nie wystepowato ryzyko przegrzania rezystora ani pobliskich materiatéw i

- temperatura miejsca, w ktérym znajduje sie rezystor, nie przekraczata dozwolonej
wartosci maksymalnej.

OSTRZEZENIE!

A Materiat znajdujacy sie w poblizu rezystora hamowania musi by¢ niepalny.
Temperatura powierzchniowa rezystora jest wysoka. Powietrze wyptywajace
z niego ma temperature wynoszacg setki stopni Celsjusza. Jesli wyrzutnie
powietrza zostang podtaczone do wentylacji, nalezy upewnic sie, czy materiaty,
z ktérych zostata wykonana, sg odporne na wysokie temperatury. Nalezy
zabezpieczyd¢ rezystor przed dotykiem.

Ochrona systemu hamowania przed przeciazeniem termicznym

Czoper hamowania chroni siebie oraz kable rezystora przed przecigzeniem termicznym,
o ile wymiar kabli jest dopasowany do nominalnego natezenia pradu obstugiwanego
przez przemiennik czestotliwosci. Domysinie btad czopera hamowania powoduje
zatrzymanie jednostki zasilajacej przemiennika czestotliwosci.

Zabezpieczenie termiczne rezystoréw

Standardowe rezystory dostepne jako opcja +D151 sg wyposazone w przetgcznik
termiczny. Przetaczniki rezystoréw sa tagczone rownolegle i podtgczane do wejscia
wiaczajgcego czopera hamowania. Wyjscie przekaznikowe czopera jest podtgczone
do jednostki sterujacej zasilaniem, aby warunek btedu czopera zatrzymywat jednostke
zasilajaca.

W przypadku rezystorédw niestandardowych nalezy wdrozy¢ podobne zabezpieczenie.
Nalezy uzy¢ kabli o nastepujacych parametrach:

» zalecana skretka ekranowana

+ znamionowe napiecie robocze pomiedzy przewodnikiem i uziemieniem (U,) >
750V

+ napiecie testowe izolacji > 2,5 kV.

Kabel powinien by¢ tak kroétki, jak jest to mozliwe.
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Ochrona kabla rezystora przed zwarciami

Bezpieczniki wejsciowe przemiennika czestotliwosci beda réwniez chronié kable
rezystora, pod warunkiem, ze kabel rezystora nalezy do tego samego typu co kabel
wejsciowy.

Montaz mechaniczny niestandardowego rezystora
hamowania

Nalezy przestrzegad instrukcji producenta rezystora.

Montaz elektryczny niestandardowego rezystora
hamowania

Schemat podtaczania
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Sekcja rezystora
lhamowania

Procedura podtaczania

OSTRZEZENIE!
Nalezy postepowac zgodnie z instrukcjami opisanymi w rozdziale

Instrukcje bezpieczenstwa. Nieprzestrzeganie instrukcji moze skutkowac
obrazeniami, Smiercig lub uszkodzeniem urzadzenia.
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«  Przed rozpoczeciem pracy nalezy wykona¢ czynnoéci opisane w sekcji Srodki
ostroznosci dot. bezpieczenistwa elektrycznego w rozdziale Instrukcje
bezpieczenstwa.

- Kabelrezystora podtaczyc tylko po stronie rezystora. Jesli uzywany jest ekranowany
kabel tréjzytowy, obcigé trzeci kabel. Uziemic skrecany ekran kabla, jak réwniez
wszystkie przewody uziemienia (jesli istnieja).

« Na koncu kabla po stronie czopera potaczy¢ przewody R+ i R- kabla rezystora.
Zmierzy¢ rezystancje izolacji pomiedzy potgczonymi przewodami a ochronnym
przewodem uziomowym przy uzyciu napiecia pomiarowego 1 kV DC. Rezystancja
izolacji powinna by¢ wyzsza niz 1 MQ.

«  Podtaczy¢ kabel rezystora do zaciskdw R+ i R- czopera. Jesli uzywany jest
ekranowany kabel tréjzytowy, obcigé trzeci kabel. Uziemi¢ skrecany ekran kabla,
jak réwniez wszystkie przewody uziemienia (jesli istnieja).

«  Podtaczyc wytacznik termiczny rezystora hamowania do wejscia wtaczania (X1) w
obwodzie sterujgcym czopera hamowania. Uzy¢ kabla okreslonego w sekcji
Zabezpieczenie termiczne rezystorow (str. 357). Jesli istnieje wiele wytacznikéw
termicznych, podtaczy¢ je réwnolegle.

OSTRZEZENIE!

A Blok zaciskéw wejsciowych wtgczania czopera hamowania ma potencjat
obwodu posredniego, gdy uruchomiona jest jednostka zasilajaca
przemiennika czestotliwosci. Napiecie jest bardzo niebezpieczne i moze
spowodowad powazne uszkodzenia lub obrazenia, jesli poziom izolacji i
warunki ochrony wytgcznikéw termicznych nie sg wystarczajace. Wytaczniki
termiczne musza by¢ zawsze prawidtowo izolowane (ponad 2,5 kV) i
zabezpieczone przed dotykaniem.

Uruchamianie systemu hamowania

Sprawdzi¢ ustawienia nastepujacych parametréw programu sterowania inwertera
(podstawowy program sterujgcy ACS880):

- 30.30 Kontrola przepiec: Kontrola przepie¢ wytaczona.

Ustawienia innych programoéw znajduja sie w odpowiednich instrukcjach obstugi
oprogramowania.

Uwaga: Nowe rezystory hamowania mogga by¢ pokryte smarem konserwujgcym podczas
sktadowania. Gdy czoper hamowania dziata po raz pierwszy, smar pali sie i moze
spowodowad powstanie dymu. Nalezy zapewnié prawidtowg wentylacje.
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Konserwacja

Wymiana wentylatora w szafie rezystora hamowania

OSTRZEZENIE!
Nalezy nosic rekawice ochronne i dtugie rekawy. Niektdre czesci majg ostre
krawedzie.

1. Przedrozpoczeciem pracy zatrzymacd przemiennik czestotliwosci i wykonac kroki
opisane w sekcji Srodki ostroznosci dot. bezpieczenstwa elektrycznego (str. 21).
2. Usuna¢ wszelkie ostony znajdujace sie przed wentylatorami chtodzgcymi.
3. Odtaczy¢ kable wentylatora.
4. Odkreci¢ dwa mocujgce wkrety (a).
5. Wyjac na zewnatrz obudowe wentylatora.
6. Zamontowac nowy wentylator, wykonujgc czynnosci w odwrotnej kolejnosci.
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Dalsze informacje

Pytania dotyczace produktu i serwisu

Wszystkie zapytania dotyczace produktu nalezy kierowa¢ do lokalnego przedstawiciela firmy
ABB, podajac oznaczenie typu i numer seryjny urzadzenia, ktérego dotyczy pytanie. Spis danych
kontaktowych firmy ABB w zakresie sprzedazy, pomocy technicznej i serwisu znajduje sie na
stronie www.abb.com/contact-centers.

Szkolenia z zakresu obstugi produktéw

Informacje o szkoleniach z zakresu obstugi produktéw firmy ABB znajduja sie na stronie
new.abb.com/service/training.

Przesytanie uwag dotyczacych instrukcji obstugi przemiennikow
czestotliwosci ABB

Prosimy o przesytanie wszelkich komentarzy dotyczacych instrukcji obstugi. Stuzy do tego
strona new.abb.com/drives/manuals-feedback-form.

Biblioteka dokumentow w Internecie

Podreczniki uzytkownika iinne dokumenty sg dostepne w Internecie w formacie PDF na stronie
www.abb.com/drives/documents.
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