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Sticky Note
This manual applies to 
Frame R0-R3 types ACS580-01-:
02A6-4, 03A3-4, 04A0-4, 05A6-4, 07A2-4, 09A4-4, 12A6-4, 017A-4, 025A-4, 032A-4, 038A-4, 045A-4.

For all other ACS580-01 types, see ACS580-01 (0.75 to 250 kW, 1.0 to 350 hp) hardware manual, for frames R1 to R9 (3AXD50000044836 [Turkish]): http://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50000044836&LanguageCode=tr&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
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Guvenlik talimatlari

Bu bolimiun igerigi
Bu bdéliimde suriicuyi kurarken, calistirirken ve sirtict Gzerinde bakim islemi gergek-

lestirirken uymaniz gereken guvenlik talimatlari bulunmaktadir. Bu gtivenlik talimatla-
rina uymamaniz halinde 6lim ya da yaralanma s6z konusu olabilir. j

Bu kilavuzdaki uyarilarin ve notlarin kullanimi

Uyarilar, yaralanmaya veya 6lime ya da ekipmanda hasara neden olabilecek durum-
lar konusunda sizi uyarir. Ayrica tehlikeleri nasil énleyebileceginizi size bildirir. Notlar
belirli bir durum veya olay hakkinda sizi uyarir ya da bir konu ile ilgili size bilgi verir.

Bu kullanim kilavuzunda su semboller kullanihr:

Elektrik uyarisi, yaralanmalara veya 6lime ya da ekipman hasarina yol
acabilen elektrik kaynakli tehlikeler konusunda uyarir.

Genel uyari, elektrik kaynakli olmayan yaralanma veya 6lum ya da ekipman
hasari konusunda uyarir.

Elektrostatik duyarl cihazlar uyarisi, ekipman hasarina neden olabilecek
Alad elektrostatik bosalma riski konusunda uyarir.
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Genel kurulum, baslatma ve bakim guvenligi

Bu talimatlar surtclyl kuran ve surticu Uzerinde bakim islemi gerceklestiren tim per-
sonel igindir.

UYARI! Bu talimatlara uyun. Bunlara uymamaniz halinde 6lim ya da yara-
lanma s6z konusu olabilir veya ekipman zarar gorebilir.

* Ayak yaralanmalarini dnlemek icin metal burunlu emniyet ayakkabilari kullanin.
Koruyucu eldivenler ve uzun kollu giysi giyin. Bazi pargalarin keskin kenarlari var-
dir.

+ Sdricly dikkatli bir sekilde tagiyin.

+ Rb5...R9 Kasalari: Surtclyl kaldirma cihaziyla kaldirin. Stricinin kaldirma
halkalarini kullanin.

+ R5...R9 Kasalari: Siurticliyl yana yatirmayin. Suricu agir ve agirlik merkezi
yuksektedir. Devrilen surtcu fiziksel yaralanmalara neden olabilir.

TS

7 7 7 ¥ 7 Z
\

» Sicak yuzeylere dikkat edin. Glg yariiletkenlerinin sogutma bloklar gibi bazi par-
calar, glc¢ kaynagdi ayrildiktan sonra bile bir suireligine sicak kalir.

» Surucuyu delme islemi sirasinda meydana gelen toz ve ¢apaklardan korumak igin
montajl yapana kadar ambalajinda tutun veya bagka sekilde koruyun.

» Montaji yapilan siricliyl de toz ve ¢apaklara kargi koruyun. Sirticu igindeki
elektrik iletebilen kalintilar hasar veya arizaya neden olabilir.

» Baslatmadan 6nce, suruci sogutma faninin striiciniin igine toz gekmesini 6nle-
mek igin surictnun altindaki alani elektrik stiptrgesiyle temizleyin.

» Siricu caligirken hava giris ve ¢ikisini kapatmayin.

* Yeterli dizeyde sogutma oldugundan emin olun. Daha fazla bilgi igin, bkz. bélim

Montaj sahasinin kontrolii, sayfa 40 ve Kayiplar, sogutma verileri ve girtilti,
sayfa 163.

» Sdurucuye gerilim saglamadan énce, suriict kapaklarinin agik oldugundan emin
olun. Calisma sirasinda surucu kapaklarini agik tutun.
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Sirtci galisma limitlerini ayarlamadan 6nce, motorun ve tahrik edilen ekipmanla-
rin timunln ayarlanan galisma limitlerinde ¢alisabileceginden emin olun.

Sdrlcl kontrol programinin otomatik hata sifirlama veya otomatik yeniden bas-
latma islevlerini etkinlestirmeden 6nce tehlikeli durumlarin meydana gelmeyece-
ginden emin olun. Bu iglevler siricuyl otomatik olarak sifirlar ve hatadan veya
besleme kesintisinden sonra ¢alismaya devam eder.

On dakika iginde surlicliye maksimum bes defa guig verilebilir. Cok sik glic verme,
DC kondansatér sarj devresine zarar verebilir.

Sdrlcuye guvenlik devreleri (6rnegdin, acil durdurma ve Guivenli moment kapatma)
bagladiysaniz, baslatmada devreleri dogrulayin. Givenli moment kapatmanin
dogrulanmasi igin bkz. ACS580 standard control program firmware manual
(BAXD50000016097 [ingilizce]). Diger giivenlik devrelerinin dogrulanmasi igin
devrelerle birlikte verilen talimatlara bakin.

Not:

Baslatma komutu i¢in harici kaynak segerseniz bu kaynak aktif durumda olursa ve
baslatma komutu seviye tetiklemeliyse sirlcl hata sifirlama sonrasinda hemen
baslatilacaktir. ACS580 standard control program firmware manual
(BAXD50000016097 [ingilizce]) kilavuzundaki 20.02 Ext1 start tetikleyici tiir(i ve
20.07 Ext2 start tetikleyici tiri parametrelerine bakin.

Kontrol konumu Lokal olarak ayarlanmadiginda (Lokal metni panelin Ust satirinda
gOsterilmez ve 19.17 Lokal kontrol devre disi parametresi Devre digi birakildi
degerindedir), kontrol panelindeki durdurma anahtari suriiciyld durdurmaz.

RO...R5 kasalari sahada tamir edilemez. Arizal bir strlicliyl onarma girisiminde
bulunmayin; degistirme i¢in yerel temsilcinize bagvurun.

R6...R9 kasalari yeftkili kigilerce tamir edilebilir.
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Elektriksel kurulum, baglatma ve bakim glivenligi

Elektrik caligmasi 6ncesinde alinacak énlemler

Bu uyarilar, striici, motor kablosu ve motor Gzerinde galisma yapan tim personel

icindir.

UYARI! Bu talimatlara uyun. Bunlara uymamaniz halinde 6liim ya da yara-
lanma s6z konusu olabilir veya ekipman zarar gorebilir. Kalifiye bir elektrikgi

degilseniz elektrik kurulumu ve bakim iglerini yapmayin. Kurulum veya bakim igine
baslamadan énce su adimlari gerceklestirin.

1.
2.

Calisma konumunu net bir sekilde belirleyin.

Tdm muhtemel gerilim kaynaklarinin baglantisini kesin.

Sirucunln gu¢ kaynagindaki ana baglanti kesicisini agin.

Tekrar baglantinin miimkiin olmadigindan emin olun. Baglanti kesiciyi agik
konumda kilitleyin ve Gzerine bir uyari notu iligtirin.

Kontrol kablolari Gizerinde galismadan 6nce tim harici glic kaynaklarinin bag-
lantisini kontrol devrelerinden kesin.

Sirlci baglantisini kestikten sonra ara devre kondansatorlerinin yiiku bosalt-
malari i¢in mutlaka 5 dakika bekleyin.

3. Calisma alanindaki diger enerji yukli pargalarin temas etmelerini engelleyin.

Acik iletkenleri kapatmak igin 6zel 6nlem alin.

Tesisatta enerjinin bulunmadigini gérmek i¢in lgiim yapin.

En az 1 Mohm empedansli bir multimetre kullanin.

Sdrlci giris guc terminalleri (L1, L2, L3) ile topraklama terminali (PE) arasin-
daki gerilimin 0 V'a yakin oldugundan emin olun.

Sdrici DC terminalleri (UDC+ ve UDC-) ile topraklama terminali (PE) arasin-
daki gerilimin 0 V'a yakin oldugundan emin olun.

Yerel dizenlemelerce gerekli kilinan sekilde gegici topraklama kurun.

Elektrik tesisati isinden sorumlu kisinin iznini isteyin.
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Ek talimatlar ve notlar

UYARI! Bu talimatlara uyun. Bunlara uymamaniz halinde 6lum ya da yara-
lanma s6z konusu olabilir veya ekipman zarar gorebilir.

» Siricuyl bir IT sistemine (topraklamasiz gli¢ sistemi veya yiiksek direngli toprak-
lamali [30 ohm (izerinde] gii¢ sistemi) bagdlarsaniz toprak-faz varistériiniin baglan-
tisini kesin, aksi halde varistor devresi hasar gorebilir. Bkz. sayfa 78.

» Siricuyl bir IT sistemine (topraklamasiz gli¢ sistemi veya yiiksek direngli toprak-
lamali [30 ohm (zerinde] gli¢ sistemi) takiyorsaniz dahili EMC filtresinin baglanti-
sini kesin, aksi halde sistem, EMC filtresi kondansatorleri yoluyla toprak
potansiyeline baglanir. Bu, tehlikeye veya siiriciide hasara neden olabilir. Bkz.
sayfa 77.

Not: Dahili EMC filtresinin sOkilmesi iletilen emisyonu artirir ve strtici EMC
uyumlulugunu oldukga azaltir. Bkz. bélim EMC uyumlulugu ve motor kablosu
uzunlugu, sayfa 171.

+ Kosede topraklamali TN sistemine sirtcl takiyorsaniz dahili EMC filtresinin bag-
lantisini kesin, aksi halde sistem, EMC filtresi kondansatérleri yoluyla toprak
potansiyeline baglanir. Bu surlicliye hasar verecektir. Bkz. sayfa 79.

Not: Dahili EMC filtresinin sokllmesi iletilen emisyonu artirir ve siriici EMC
uyumlulugunu oldukga azaltir. Bkz. bélim EMC uyumliulugu ve motor kablosu
uzunlugu, sayfa 171.

+ Siricuye bagh olan tim ELV (asiri disuk gerilim) devrelerini yalnizca esit potan-
siyele sahip bir bélgede, yani, ayni anda erisilebilen tim iletken parcalarin arala-
rinda olusan tehlikeli gerilimleri engellemek igin elektriksel olarak birbirlerine bagh
olduklari bir bélgede kullanin. Bunu uygun fabrika topraklamasi sayesinde ger-
ceklestirebilirsiniz, yani, ayni anda erigilebilen tiim iletken pargalarin binanin koru-
yucu topraklama (PE) barasina baglandigindan emin olun.

« Sirucu veya suriict moddlleri Gzerinde yalitim veya gerilim dayanim testleri yap-
mayin.
Not:

* Motor galigiyor olsa da, olmasa da giris glicl verildigi zaman suriicinin motor
kablosu terminalleri tehlikeli gerilim altindadir.

» DC ve fren direnci terminalleri (UDC+, UDC-, R+ ve R-) tehlikeli gerilim altindadir.

» Harici kablo baglantisi réle ¢ikislarinin (RO1, RO2 ve RO3) terminallerine tehlikeli
gerilim saglayabilir.

+ Guvenli moment kapatma islevi, ana ve yardimci devrelerdeki gerilimi ortadan
kaldirmaz. Bu iglev kasti sabotaj veya hatal kullanima karg! etkili degildir.
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UYARI! Basil devre kartlarina midahale ederken topraklama el bandi kullanin.

Al Kartlara gerekmedigi slirece dokunmayin. Kartlarda elektrostatik bosalmaya

karsi hassas bilesenler bulunur.

Topraklama

Bu talimatlar, surtctnin topraklanmasi da dahil elektriksel kurulumdan sorumlu olan
tim personel igindir.

UYARI! Bu talimatlara uyun. Bu talimatlara uyulmamasi durumunda, yara-
lanma veya 6lum ya da ekipman arizasi meydana gelebilir ve elektromanyetik

parazit seviyesi artabilir.

Kalifiye bir elektrik¢i degilseniz, topraklama islemi yapmayin.

Sdrlcuyu, motoru ve bitisik ekipmanlari her zaman gig¢ kaynaginin koruyucu top-
raklama (PE) barasina topraklayin. Bu, personelin gtivenligi i¢in gereklidir. Uygun
topraklama islemi ayrica elektromanyetik emisyonu ve paraziti de azaltir.

Birden fazla suriicu kurulumu sirasinda, her bir stirictiyl ayri ayn gii¢ beslemesi-
nin koruyucu topraklama (PE) barasina baglayin.

Koruyucu topraklama (PE) iletkenlerinin iletkenliginin yeterli oldugundan emin
olun. Bkz. bélim Gli¢ kablolarinin secilmesi, sayfa 60. Yerel dizenlemelere uyun.

Gug¢ kablosu blendajlarini siirliciniin koruyucu topraklama (PE) terminallerine
baglayin.

Elektromanyetik bozulmalari ortadan kaldirmak igin, gti¢ ve kontrol kablosu blen-
dajlarini 360° topraklayin.

Not:

Guc¢ kablosu blendajlarini yalnizca iletkenlikleri yeterli oldugunda topraklama ilet-
kenleri olarak kullanabilirsiniz.

IEC/EN 61800-5-1 standardi (b6lim 4.3.5.5.2.), sUrlcUnin normal temas akimi
3,5 mA AC veya 10 mA DC degerinin tizerinde oldugu i¢in, sabit bir koruyucu top-
raklama (PE) baglantisi kullanmanizi gerektirir. Ayrica,

« orijinal koruyucu topraklama iletkeni ile ayni kesit alanina sahip ikinci bir koru-
yucu topraklama iletkeni
veya

+ enaz 10 mm? kesitinde bakir veya 16 mm? kesitinde aliiminyum koruyucu
topraklama iletkeni

veya

« koruyucu topraklama iletkeni kirilirsa besleme ile baglantiyr otomatik olarak
kesecek bir cihaz takmalisiniz.
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Sabit miknatisli motor siiriciiler igin ek talimatlar

Kurulum, baglatma ve bakim giivenligi

Bunlar sabit miknatisli motor sirtciler ile ilgili ek uyarilardir. Bu bélimdeki diger
glvenlik talimatlari da gegerlidir.

UYARI! Bu talimatlara uyun. Bunlara uymamaniz halinde 6lim veya yara-
lanma s6z konusu olabilir ve ekipman zarar gorebilir.

» Donen sabit miknatish bir motor bagliyken surtict Gzerinde ¢alismayin. Don-
mekte olan bir sabit miknatisli motor giris glici terminalleri dahil olmak tzere,
suriclye enerji saglar.

Sirucuyu kurmadan, baglatmadan ve Uzerinde bakim yapmadan 6nce:

* Motoru durdurun.

* Motoru suriciden bir givenlik anahtari veya bagka bir yéntem ile ayirin.

* Motoru ayiramiyorsaniz, calisma sirasinda motorun dénemeyeceginden emin
olun. Motorun hidrolik striinmeli strtculer gibi herhangi bir baska sistem tarafin-
dan dogrudan veya kece, nip, halat vb. gibi mekanik baglantilar yardimiyla dén-
meyeceginden emin olun.

+ Tesisatta enerjinin bulunmadigini gérmek i¢in élgiim yapin.

* Enaz 1 Mohm empedansl bir multimetre kullanin.

» Siricu gikis terminalleri (T1/U, T2/V, T3/W) ile topraklama (PE) barasi arasin-
daki gerilimin 0 V'a yakin oldugundan emin olun.

»  Siricu girisi gi¢ terminalleri (L1, L2, L3) ile topraklama (PE) barasi arasindaki
gerilimin 0 V'a yakin oldugundan emin olun.

*  Sirict DC terminalleri (UDC+, UDC-) ile topraklama terminali (PE) arasindaki
gerilimin 0 V'a yakin oldugundan emin olun.

+ Siricu cikis terminallerine (T1/U, T2/V, T3/W) gegici topraklama kurun. Cikis ter-
minallerini birbirlerinin yani sira PE'ye baglayin.
Devreye alma ve galistirma:

» Operatoriin motoru nominal hizin tizerinde ¢alistiramayacagindan emin olun.
Asiri motor hizi, yuksek gerilime neden olur ve suricinin ara devresindeki kon-
dansatorler hasar gérebilir veya patlayabilir.
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Calistirmada genel glivenlik

Bu talimatlar surlclyl ¢alistiran tim personel igindir.

UYARI! Bu talimatlara uyun. Bunlara uymamaniz halinde 6lim ya da yara-
lanma s6z konusu olabilir veya ekipman zarar gorebilir.

» Motoru AC suriicu gug beslemesindeki ana baglanti kesicisiyle kontrol etmeyin;
bunun yerine kontrol panelindeki baslatma ve durdurma tuslarini veya suriiciiniin
G/C karti araciligiyla alinan komutlari kullanin.

« Bir hatay! sifiramadan énce surlclye durdurma komutu verin. Baglatma komutu
icin bir harici kaynaginiz varsa ve bu kaynak aktif durumda olursa, slrtcuyu
darbe baslatma i¢in yapilandirmadiginiz siirece sirucu hata sifilama sonrasinda
hemen baslayacaktir. Yazilim el kitabina bakin.

» Suricu kontrol programinin hata sifirlama islevlerini etkinlestirmeden énce, tehli-
keli durumlarin meydana gelmeyeceginden emin olun. Bu islevler sirlclyl oto-
matik olarak sifirlar ve hatadan sonra ¢alismaya devam eder.

Not: Kontrol konumu Lokal olarak ayarlanmadiysa kontrol panelindeki durdurma tusu
surlclyl durdurmaz.
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Kilavuza giris

Bu bolimiun igerigi

Bu bdlimde kilavuzun uyumluludu, hedefledigi kesim ve amaci hakkinda bilgi verir.
Bu kilavuzun icerigini anlatir ve daha fazla bilgi icin ilgili kilavuzlar listesine referans
verir. B6limde ayrica surlcinin teslimati, kurulumu ve devreye alinmasini kontrol

etmek icin gerekli adimlardan olusan bir akis semasi da bulunmaktadir. Akis semasi,
bu kilavuzdaki bolimler/kisimlara referans vermektedir.

Gegerlilik
El kitabi ACS580-01 suriculer icin gegerlidir.

Hedef kitle

Okuyucunun, elektrik, kablo baglantisi, elektrik parcalari ve elektrik sema simgeleri-
nin temellerini bildigi kabul edilmektedir.

Bu kilavuz diinyanin dort bir yanindaki okuyucular igin hazirlanmistir. Hem SI hem de
ingiliz 6lgl birimleri kullaniimaktadir. Amerika'daki tesisler igin 6zel ABD talimatlari
saglanmaktadir.

Kilavuz amaci

Bu kilavuz, sirtctnin kurulumunun planlanmasi, kurulumu ve servisi igin gereken
bilgileri saglamaktadir.
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Kilavuz igerigi

El kitab1 asagidaki bolimlerden olusur:

« Glvenlik talimatlari (sayfa 13), sirlcuyu calistirirken, devreye alirken, kurulum ve
servis islemlerini yaparken izlemeniz gereken guivenlik talimatlarini igerir.

* Kilavuza giris (bu bélim, sayfa 27), bu kilavuzun uyumlulugu, hedef kitlesi, amaci
ve icerigini aciklar. Ayrica bir hizli kurulum ve devreye alma akis semasi da igerir.
Sonunda terimleri ve kisaltmalar listeler.

* Calisma ilkesi ve donanim agiklamalari (sayfa 27), galisma ilkelerini, diizeni, gii¢
baglantilarini ve kontrol arabirimlerini, tip belirtme etiketini ve tip belirtme bilgilerini
kisaca agiklar.

*  Mekanik kurulum (sayfa 39), kurulum alaninin nasil kontrol edilecegini, teslimatin
ambalajindan nasil gikarilacagini ve kontrol edilecegini ve siricinin mekanik
olarak nasil kurulacagini anlatir.

» Elektrik kurulumunun planlanmasi (sayfa 59), striiciniin elektriksel kurulumunun
nasil planlanacagini (6rnegin, motor ve sirtici uyumlulugunun nasil kontrol edile-
cegi, kablo, koruma ve kablo yolunun nasil segilecegi) anlatir.

» Elektrik kurulumu (sayfa 75), tertibatin yalitiminin ve IT (topraklamasiz) ve
kdsede topraklamali TN sistemleri ile uyumlulugunun nasil kontrol edilecegini
anlatir. Sonra, glg kablolari ve kontrol kablolarinin nasil badlanacagini, istege
bagl modullerin nasil kurulacagdini ve bilgisayara nasil baglanilacagini gésterir.

*  Kurulum kontrol listesi (sayfa 129), ¢alistirmadan énce surictunin mekanik ve
elektriksel donaniminin kurulumunu kontrol etmek igin bir kontrol listesi igerir.

* Bakim ve donanim tanisi (sayfa 131), 6nleyici bakim talimatlari ve LED goster-
gesi aciklamalarini igerir.

» Teknik veriler (sayfa 147), degerler, boyutlar ve teknik gereksinimler gibi surticu
teknik 6zelliklerini ve CE ve diger isaretlerin gereksinimlerinin karsilanmasi igin
gerekli sartlari igerir.

* Boyut semalari (sayfa 191), sriciiniin boyut gizimlerini gdsterir.
» Direng frenleme (sayfa 213), fren direncinin nasil secilecegini gosterir.

» Glvenli moment kapatma iglevi (sayfa 221), STO &zellikleri, kurulum ve teknik
verilerini agiklar.

« [stege baglh G/C genisletme modiilii (sayfa 233) CMOD-01 ve CMOD-02 gok
fonksiyonlu genisletme modiillerini, kurulumlarini, devreye almayi, teshisi ve tek-
nik verileri anlatir.

» Daha fazla bilgi (arka kapagin i¢ kismi, sayfa 257), Girlin ve servis sorgularinin nasil
yapilacagini, Griin egitimi hakkinda nasil bilgi alinacagini, kilavuzlar hakkinda nasil
geri bildirim saglanacagini ve internette nasil belge bulunacagini anlatir.

iigili belgeler
Bkz. llgili el kitaplari listesi, sayfa 2 (6n kapagin i¢ kismi).
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Kasa tipine gore kategoriler

ACS580-01, RO...R9 kasalarda (kasa boyutlari) Uretilir. Sadece belirli kasalari ilgilen-
diren baz talimatlar ve diger bilgiler s6z konusu kasa tipinin semboluyle (RO...R9)

isaretlenmistir. Kasa, suriiciide bulunan tip tanimlama etiketinde isaretlenmistir, bkz.
bélim Tip tanimlama etiketi, sayfa 35.
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Hizli kurulum ve devreye alma akis diyagrami

Gorev

Sdrictnizin kasasinin tespit edilmesi:

RO...R9.
Y

Montaji planlayin: kablolari segin, vs.

Ortam kosullarini, degerleri ve gerekli
sogutma havasi akisini kontrol edin.

Bkz.

Calisma ilkesi ve donanim agiklamalari: Tip
tanimlama anahtari, sayfa 37

Elektrik kurulumunun planlanmasi, sayfa 59
Teknik veriler, sayfa 147

v

Sirtclyl paketten gikarin ve kontrol edin.

Mekanik kurulum: Ambalajin agilmasi ve tesli-
matin incelenmesi, RO...R4 kasalari (sayfa
43), Ambalajin agilmasi ve teslimatin incelen-
mesi, R5 kasasi (sayfa 44), Ambalajin agil-
masi ve teslimatin incelenmesi, R6...R9
kasalari (sayfa 46)

v

Sirucd, IT (topraklamasiz) sisteme baglana-
caksa dahili EMC filtresinin ve toprak-faz
varistériiniin bagli olmadigindan emin olun.
Sirici, késede topraklamali TN sistemine
baglanacaksa dahili EMC filtresinin bagli
olmadigindan emin olun.

Calisma ilkesi ve donanim agiklamalarr: Tip
tanimlama anahtari, sayfa 37

Elektrik kurulumu: IT (topraklamasiz) ve kése
topraklamali TN sistemleriyle uyumlulugun
kontrol edilmesi, sayfa 77

Sdrictyd bir duvara kurun.

Mekanik kurulum sayfa 39

v

Kablolari yénlendirin.

Elektrik kurulumunun planlanmasi: Kablolarin
ybnlendiriimesi, sayfa 66

v

Girig kablosu, motor ve motor kablosunun
yalitimini kontrol edin.

Elektrik kurulumu: Tertibat yalitiminin kontrol
edilmesi, sayfa 76

v

Gug kablolarini baglayin.

Elektrik kurulumu: Gli¢ kablolarinin baglan-
masi, sayfa 82

v

Kontrol kablolarini baglayin.

Elektrik kurulumu: Kontrol kablolarinin baglan-
masi, sayfa 103

Montaji kontrol edin.

| Kurulum kontrol listesi, sayfa 129

v

Sdricuyl devreye alin.

ACS580 standard control program firmware
manual (3AXD50000016097 [Ingilizce])
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Terimler ve kisaltmalar

Terim/kisaltma

Aciklama

ACS-AP-x Siruci ile iletisim igin gelismis kontrol paneli, gelismis operatér tus
takimi.

ACS580, ACS-AP-I, ACS-AP-S tiplerini ve Bluetooth arabirimine sahip
olan ACS-AP-W geligsmis kontrol panelini destekler.

ACS-BP-S Sdrict ile iletisim igin temel kontrol paneli, temel operatér tug takimi
ACS580, ACS-BP-S temel kontrol panelini destekler.

Ag kontrolu DeviceNet ve Ethernet/IP gibi Ortak Endistriyel Protokol (CIPTM)
tabanli fieldbus protokollerinde, ODVA AC/DC Siuricu Profilinin Net Ctrl
ve Net Ref nesnelerini kullanarak siricu kontrollnu ifade eder. Daha
ayrintili bilgi igin, www.odva.org adresine ve asagidaki el kitaplarina
bakin:

* FDNA-01 DeviceNet adapter module user’s manual (3AFE68573360
[ingilizce]), ve

* FENA-01/-11/-21 Ethernet adapter module user’s manual (3AU-
A0000093568 [ingilizce]).

Ara devre Bkz. DC baglantisi.

CCA-01 Yapilandirma adaptori

CDPI-01 iletisim adaptér modiilii

CEIA-01 Dahili EIA-485 fieldbus adaptér modulu

Ceuvirici Dogru akimi ve gerilimi, alternatif akim ve gerilime gevirir.

CHDI-01 istege bagh 115/230 V dijital giris genisletme modiili

CMOD-01 istege bagl gok fonksiyonlu genisletme moduilii (harici 24 V AC/DC ve
digital G/C genisletme)

CMOD-02 istege bagl gok fonksiyonlu genigletme moddili (harici 24 V AC/DC ve
yalitiimig PTC arabirimi)

CPTC-02 istege bagh gok fonksiyonlu genisletme modiilii (harici 24 V ve ATEX
sertifikali PTC arabirimi)

DC baglantisi Dogrultucu ve cevirici arasindaki DC devresi

DC baglantisi Ara devre DC gerilimini dengede tutan enerji depolama.

kondansatorleri

Dogrultucu Alternatif akimi ve gerilimi, dogru akim ve gerilime gevirir.

DPMP-01 ACS-AP kontrol paneli icin montaj platformu (flang montaiji)

DPMP-02 ACS-AP kontrol paneli icin montaj platformu (ylizey montaiji)

EFB Dahili fieldbus

EMC Elektromanyetik uyumluluk

FBA Fieldbus adaptoru

FCAN-01 istege bagl CANopen adaptér modiilii

FCNA-01 ControlNet adaptér modulu

FDNA-01 istege bagh DeviceNet adaptér modiilii

FECA-01 istege bagl EtherCAT adaptér modiilii
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Terim/kisaltma

Aciklama

FENA-11/-21 EtherNet/IP, Modbus TCP ve PROFINET IO protokolleri igin istege bagl
Ethernet adaptér moduli

FEPL-02 istege bagh Ethernet POWERLINK adaptér modiilii

FPBA-01 istege bagli PROFIBUS DP adaptdr modiilii

Fren direnci Fren kiyici tarafindan iletilen fazla strict frenleme enerjisini isi olarak
atar. Fren devresinin temel pargasidir. Bkz. Fren kiyici.

Fren kiyici Gerektiginde, siriiciinlin ara devresinden frene fazla enerjiyi aktarir.
Kiyici, DC baglanti gerilimi, belirli bir maksimum limiti astiginda ¢ahsir.
Gerilim artis! tipik olarak yliksek atalet momentli motorun yavaglamasi
(frenlemesi) ile olusur.

FSCA-01 istege bagll EIA-485 adaptér modiilii

G/IC Girig/Cikis

IGBT Yalitimh gegit iki kutuplu transistori

Kasa (tipi) RO ve R1 gibi fiziksel kasa boyutunu ifade eder. Surlculde bulunan tip

tanimlama etiketi stricinin kasasini gésterir, bkz. bolim Tip tanim-
lama anahtari, sayfa 37.

Kondansatoér banki

Bkz. DC baglantisi kondansatbrleri.

Kontrol karti Kontrol programinin galistigi kontrol kartidir.

Makro Sirlcl kontrol programinda énceden tanimlanan varsayilan parametre
degerleri. Her bir makro belirli bir uygulama igin tasarlanmistir. Bkz.
ACS580 firmware manual (3AXD50000016097[Ingilizce]).

NETA-21 Uzaktan izleme araci

Parametre Siricinin kullanici tarafindan ayarlanabilir galigma talimati, veya
surtict tarafindan élgulen veya hesaplanan sinyal

PLC Programlanabilir lojik kontrol6r

PROFIBUS, Pl - PROFIBUS & PROFINET International'in tescilli ticari markalari

PROFIBUS DP,

PROFINET IO

PTC Pozitif sicaklik katsayisi (PTC) sicakliklar arttirildiginda elektrik direncg-
lerinde artis gorilen malzemeleri ifade eder.

RO, R1, ... Kasa (tipi)

SIL Guvenlik bitunlik dizeyi. Bkz. bélim Givenli moment kapatma iglevi,
sayfa 221.

STO Glvenli moment kapatma. Bkz. bélum Giivenli moment kapatma iglevi,
sayfa 221.

Sirtcl AC motorlarinin kontrolii igin frekans dontstiriicl
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Calisma ilkesi ve donanim
aciklamalari

Bu bolimiun igerigi
Bu bdlimde ¢aligtirma ilkeleri, diizen, tip etiketi ve tip tanimlama bilgileri kisaca acik-
lanmaktadir. Ayrica gui¢ baglantilari ve kontrol araylzlerinin genel semasini gésterir.
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Calisma ilkesi

ACS580-01, asenkron AC enduksiyon motorlarinin ve sabit miknatisli motorlarin
kontrol edilmesi i¢in kullanilan bir sartcudur.

Asagidaki sekilde, slriictiniin basitlestiriimis ana devre semasi gosterilmektedir.

ACS580-01

T
— | —
L3/ === _T_. I i b N
- A0 -
| @7 ® |
Lo L .
R- UDC+ UDC-

R+

Dogrultucu. Alternatif akimi ve gerilimi, dogru akim ve gerilime gevirir.

DC baglantisi. Dogrultucu ve sirlci arasindaki DC devresi.

Siruci. Dogru akimi ve gerilimi, alternatif akim ve gerilime gevirir.

Al N~

sinden fren direncine fazla enerjiyi aktarir. Kiyici, DC baglanti gerilimi, belirli maksi-
mum limiti astiginda ¢aligir. Gerilim artigi tipik olarak yuksek atalet momentli motorun
yavaslamasi (frenlemesi) ile olusur. Kullanici gerektiginde fren direnci elde eder ve
bunu kullanir.

RO...R3 kasalarinda dabhili fren kiyici (R-, R+). Gerektiginde, striiciiniin DC ara devre-

5 | R4...R9 kasalarinda harici fren kiyici igin DC baglantisi (UDC+, UDC-)




Diizen

RO

...R5 Kasalari
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RO kasa suricusu diizeni agagida gosterilmektedir. R1...R5 kasalarinin yapisi biraz
farkhidir.

RO

>

j OCCAVCRRARHRRHRASAANR

Montaj noktalari (4 parga)

Kapak

Kapak vidasi

Kontrol paneli

Kontrol paneli baglantisi

CCA-01 igin soguk yapilandirma baglan-
tisi

Gli¢ Tamam ve Hata LED'leri. Bkz. bolim
LED, sayfa 145.

G/C baglantilari Bkz. bélim Harici kontrol
baglanti terminalleri, RO...R5 kasalari,
sayfa 32.

Varistor topraklama anahtari (VAR)

10

EMC filtresi topraklama anahtari (EMC).
RO...R2: Suruciinin sag tarafinda.

R3: Onde, G/C baglantilarina yakin.

Bkz. IT (topraklamasiz) ve kése toprakla-
mali TN sistemleriyle uyumlulugun kont-
rol edilmesi, sayfa 77.

1

Girig glicu baglantisi (L1, L2, L3), motor
baglantisi (T1/U, T2/V, T3/W) ve fren
baglantisi (R-, R+).

12

PE baglantisi (gl¢ hattr)

13

Topraklama baglantisi (motor)

14

Ek topraklama baglantisi

15

Gegis plakasi

16

Ana sogutma fani

17

G/C kablolar i¢in kablo baglama yerleri

18

Yardimci sogutma fani konektori
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R6

...R9 Kasalari

R6 kasa suricisu dizeni asagida gosterilmektedir. R7...R9 kasa tiplerinin yapisi
biraz farklidir.

R6

AN\

AW

NN

Montaj noktalari (kasanin ana pargasinda
2 nokta ustte, 2 nokta altta, kablo kutusu-
nun Ustiinde 2 nokta)

13

Varistor topraklama vidasi (VAR), kontrol
paneli platformunun altinda

Kapak

Kablo kutusu

Sogutma blogu

Kaldirma delikleri (6 parga)

Kontrol paneli

14

Iki EMC filtresi topraklama vidasi (EMC),
biri kontrol paneli platformunun altinda ve
digeri sol tarafta kapagin lzerinde

Bkz. IT (topraklamasiz) ve kége toprakla-
mali TN sistemleriyle uyumlulugun kont-

rol edilmesi, sayfa 77.

Kontrol paneli baglantisi

O N OO | WN

CCA-01 icin soguk yapilandirma baglan-
tisi

15

Kapak Kapagin alt tarafi Giris glicli bag-
lantisi (L1, L2, L3), motor baglantisi
(T1/U, T2/V, T3/W) ve DC baglantisi
(UDC+, UDC-).

Glg¢ Tamam ve Hata LED'leri. Bkz. bolim
LED, sayfa 145.

16

PE baglantisi (gli¢ hattr)

17

Topraklama baglantisi (motor)

10

G/C baglantilar Bkz. bélim Harici kontrol
baglanti terminalleri, 6...R9 kasalari,
sayfa 33.

18

Gegis plakasi

19

Ana sogutma fani

1

G/ kablolari igin kablo baglama yerleri

20

Yardimci sogutma fani

12

G/G kablosu mekanik destegi igin kelep-
celer




Calisma ilkesi ve donanim agiklamalari 31

Gug¢ ve kontrol baglantilarina genel bakis

Asagidaki mantiksal semada, slrtcunln gug baglantilar ve kontrol arabirimleri gos-
terilmektedir.

Panel po&tsE

b

g
2

®
g
2
D

{

e

100000,

10

SR

(s

istege bag fieldbus adaptér modiilleri igin secenek yuvasi 1
istege baglh G/C genisletme modiilii igin segenek yuvasi 2

Panel portu
Tum kasa boyutlarinda yok.

= NI N
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Harici kontrol baglanti terminalleri, R0...R5 kasalari

RO kasasinda harici kontrol baglanti terminallerinin diizeni asagida gosterilmigtir.
RO...R5 kasalarinda harici kontrol baglanti terminallerinin diizeni aynidir, ancak ter-
minalli kontrol kartinin konumu R3...R5 kasalarinda farklidir.

RO X10 Aciklama

X1 | Analog girigler ve cikislar

X2 | Yrd. gerilim ¢ikigl

X3 | Programlanabilir dijital girigler

X4 | Guvenli moment kapatma baglantisi

X5 | Dahili EIA-485 fieldbus adaptér modu-
line baglanti (secenek yuvasi 3'e
takih)

X6 |Rodle cikisi 3

X7 | Rodle cikigi 2

X8 | Rdle gikisi 1

X10 | Yardimci fan baglantisi

X13 | Segenek yuvasi 1 (fieldbus adaptér
modadilleri)

X14 | Segenek yuvasi 2 (G/C genigletme
modilleri)

X15 | Segenek yuvasi 3 (dahili EIA-485
fieldbus adaptdr moduili)

S1, |Analog giris 1 (S1) ve analog giris 2
s2Y (S2) icin gerilim/akim segim anah-
tarlari, bkz. bélum Anahtarlar, sayfa
107.

s3h Analog ¢ikis 1 icin gerilim/akim segim
anahtari, bkz. bolim Anahtarlar, sayfa
107.

S4, S5 | Sonlandirma anahtari (S4), bias
direnci anahtari (S5), bkz. bélim
Anahtarlar, sayfa 107

") Tiim kontrol kartlari S1, S2 ve S3 anah-

tarlarina sahip degildir, bkz. bélim Anah- 1 | Panel portu (kontrol paneli baglan-
tarlar, sayfa 107. tisi)
Konektdrlerin renkleri de 104. sayfadaki 2 | Soguk yapilandirma baglantisi. Bu
sekilde gosterildigi gibi degisebilir. konektor CCA-01 yapilandirma

adaptoriyle birlikte kullanilir.

3 Gli¢ Tamam ve Hata LED'leri. Bkz.
bolim LED, sayfa 145.
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Harici kontrol baglanti terminalleri, 6...R9 kasalari

R6...R9 kasalarinda harici kontrol baglanti terminallerinin diizeni asagida gosterilmistir.

R6...R9 Agciklama
C:@Di?. %‘f) X1 Analog girisler ve gikislar
f T X2 Yrd. gerilim gikigi
| X3 Dijital girigler
X4 | Glvenli moment kapatma baglan-

X5 | Dahili EIA-485 fieldbus adaptor
modiliine baglanti (segenek
yuvasi 3'e takili)

X6 Rdéle gikisi 3
X7 Rdéle gikisi 2
X8 | Rdle ¢ikisi 1

X10 | Harici +24 V AC/DC giris baglan-
tisi

i
i 1 tisi
| .‘ @ Hl\*‘

=

X12 | Panel baglantisi

X13 | Segenek yuvasi 1 (fieldbus adap-
tér moddilleri)

X14 | Segenek yuvasi 2 (G/C genis-
letme moddilleri)

X15 | Segenek yuvasi 3 (dahili EIA-485
fieldbus adaptér modiilii)

X16 | Yardimci fan 1 baglantisi

X17 | Yardimci fan 2 baglantisi

S1, | Analog giris 1 (S1) ve analog girig
s2V) |2 (S2) igin gerilim/akim segim
x10 anahtarlari, bkz. bolim Anahtar-
lar, sayfa 107.

X8

$3" | Analog gikis 1 icin gerilim/akim
secim anahtari, bkz. bolim Anah-
tarlar, sayfa 107.

S4, S5 | Sonlandirma anahtari (S4), bias
direnci anahtari (S5), bkz. bélim
1 Anahtarlar, sayfa 107

X7

X6

1 Panel portu (kontrol paneli bag-

) Tam kontrol kartlari S1, S2 ve S3 anahtarla- lantist)

rina sahip degildir, bkz. bélum Anahtarlar, - -
sayfa 107. 2 Sogduk yapilandirma baglantisi.

Bu konektér CCA-01 yapilan-
dirma adaptoriyle birlikte kullani-
lir.

Konektorlerin renkleri de 7105. sayfadaki sekilde
gOsterildigi gibi degisebilir.

3 Gli¢ Tamam ve Hata LED'leri.
Bkz. bolim LED, sayfa 145.
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UYARI! Kontrol kartina harici bir 24 VV AC kaynaktan glg verilirken, +24 V AC kabloyu
kontrol kartinin topragina baglamayin.

Kontrol paneli

Kontrol panelini gikarmak igin, Gist kisimdaki sabitleme klipsine bastirin (1a) ve Ust
kenardan 6ne dogru gekin (1b).

/iy

Kontrol panelini tekrar takmak igin muhafazanin alt kismini yerine yerlestirin (1a), tst-
teki sabitleme klipsine bastirin (1b) ve kontrol panelini Ust kenardan itin (1c).

w
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Kontrol paneli kullanimi i¢in bkz. ACS580 standard control program firmware manual
(BAXD50000016097 [Ingilizce]) ve ACS-AP-X assistant control panels user’s manual
(BAUA0000085685 [ingilizce]).

Tip tanimlama etiketi

Tip tanimlama etiketinde her bir Gnitenin tanimlanmasini saglayan IEC ve NEMA
degerleri, ilgili isaretler, tip tanimlamasi ve seri numarasi bulunur. Tip tanimlama eti-
keti slrtcinun sol tarafinda bulunur, bkz. bélim Sdrticiide etiketlerin konumlari. Asa-
gida 6rnek bir etiket verilmigtir.

A (DACS580-01-088A-4 [ @ 2 Y

MADE IN FINLAND

ABB O Input U1 3~ 400/480 VAC c E &
m%:.afn? (6) I s7a >
Fawo } f1 5060 Hz :

Output U2 3~ 0..U1
FRANE 12 8877 A

F @ 2 0..500 Hz

Air coaling @ z
2 |@ Iee 100 kA [SI,!'N| (A

: 1161203518

ey

No. | Aciklama

Tip tanimlamasi, bkz. bélim Tip tanimlama anahtari, sayfa 37.

Ureticinin adi ve adresi
Kasa (tipi)
Sirtci tipi, 6rnegin Hava sogutmali veya Sivi sogutmali ve benzeri.

Koruma derecesi

ol A~ W[N] =

Besleme gerilimi araliginda nominal degerler, bkz. bolim Dederler (sayfa 148), bolim
Elektrik sebekesi teknik 6zellikleri (sayfa 170) ve bdlim Motor baglanti datalari (sayfa
170).

Girig gerilimi araligi 3~ 380...480V AC. Bu, tip tanimlama etiketinde tipik giris gerilimi
seviyeleri (Uy) (3~ 400/480V AC) olarak gosterilir. Daha fazla bilgi igin bkz. sayfa 7170.

Gegerli igaretler

SIN: MYYWWXXXX biciminde seri numarasi, asagidaki kisaltmalarin anlamlari su

sekildedir.
M: Uretici
YY: 2016, 2017, 2018, ... icin 16, 17, 18, ...

WW: hafta 1, hafta 2, hafta 3 i¢in ...01, 02, 03 ...
XXXXX: Her hafta 0001 degerinden baslayan tamsayi




36 Calisma ilkesi ve donanim agiklamalari

Siriiciide etiketlerin konumlari

]

RMAHAARAARARRRARS, \

1
BI} ACS580-01-088A-4 e ®
MADE |M FINLAMD \
o, e 9 L €
00380 Hulsinki 1 B0/80 Hz -
p Output Uz 3~ 0..U1 j
[Frase__ | 12 B8TT A ":;""—
F" f2 0..500 Hz
Air coaling
P ke L EEI
B/MN: 1161203518
2 ACS580-01-088A-4
§/N: 1161203518
SW v1.80
3
U1 3~ 400/480 VAC ACEE_-HE-D‘I-I]H#!
iy LR
S/N: 1161203518
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Tip tanimlama anahtari

Tip tanimlamasi, strticiiniin teknik 6zellikleri ve konfiglirasyonu hakkinda bilgiler ige-
rir. Tip isaretini, UGrlin Gzerindeki tip etiketinde bulabilirsiniz. Soldaki ilk haneler temel
yapilandirmay! belirtir, 6rn. ACS580-01-12A6-4. istege bagl segenekler bundan
sonra verilir ve arti isaretleriyle ayrilir, 6rn. +L501. Ana sec¢imler asagida agiklanmis-
tir. Segeneklerin hepsi tum tipler icin gecerli degildir.

ACS580-01-12A6-4+L501+K457+...
L

I 111 |

KoD | AGIKLAMA
Temel kodlar
©) ACS580 | Uriin serisi
01 Higbir segenek secilmediginde: Duvara monte, IP21 (UL Tip 1), USB portlu

gelismis kontrol paneli, bobin, EMC C2 filtresi (dahili EMC filtresi), Glivenli
moment kapatma, RO, R1, R2, R3 kasalarinda fren kiyici, kaplamali kartlar, alt
kisimdan kablo girisi, kablo kutusu veya kablo girisli kablo kanali plakasi,cok
dilli hizli kurulum ve baslatma kilavuzlari (gok dilli).

@ Boyut
XXXX | Bkz, deger tablosu, sayfa 148
@ Nominal gerilimler

4 | 400/480 V (380...480 V). Daha fazla bilgi igin bkz. sayfa 170.
@ Secenek kodlari (arti kodlar)

Kontrol paneli ve panel segenekleri

J400 ACS-AP-S Geligmis kontrol paneli (standart)

J425 ACS-AP-| Gelismis kontrol paneli

J429 ACS-AP-W Bluetooth arabirimli gelismis kontrol paneli

J404 ACS-BP-S Temel kontrol paneli

J424 CDUM-01 Bos kontrol paneli kapadi (kontrol paneli yok)

K450 CDPI-01 panel bara adaptoru

GIG (G/G secgenekleri igin bir yuva kullanilabilir)

L501 CMOD-01 Harici 24 V AC/DC ve dijital G/C genisletme (2xRO ve 1xDO)

L523 CMOD-02 Harici 24 V AC/DC ve yalitiimig PTC arabirimi

L512 CHDI-01 115/230 V Dijital giris genisletme (6xDI ve 2xR0O)

L537 ATEX sertifikall PTC arabirimi ve harici 24 V. Q971 opsiyonu gerektirir.

Giivenlik

Q971 ATEX sertifikali glivenli baglanti kesme fonksiyonu, EX Il (2) GD. Sadece
L357 segenegiyle birlikte satilir.
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KOD |A(}IKLAMA
Fieldbus adaptorleri
K454 FPBA-01 PROFIBUS DP
K457 FCAN-01 CANopen
K451 FDNA-01 DeviceNet™
K473 FENA-11 Ethernet (EtherNet/IP™, Modbus/TCP, PROFINET)
K469 FECA-01 EtherCAT
K458 FSCA-01 Modbus/RTU
K470 FEPL-02 Ethernet POWERLINK
K462 FCNA-01 ControlNet™
K475 FENA-21 2 portlu Ethernet (EtherNet/IP™, Modbus/TCP, PROFINET)
Dahili fieldbus
| CEIA-01 Dahili Modbus RTU adaptorii, EIA-485 (standart olarak)
Yapi
B056 IP55 (UL tip 12) Fabrika segenegi, iyilestirme mimkun degil.
C135 Flans montaj kiti
H358 Kablo kanali plakasi, bos.
Segilen dilde_eksiksiz basili kilavuz seti. Not: Cevirisi yapilmamigsa teslim edilen el
kitabi setinde Ingilizce el kitaplari bulunabilir.
R700 ingilizce
R701 Almanca
R702 italyanca
R703 Felemenkge
R704 Danca
R705 isvegge
R706 Fince
R707 Fransizca
R708 ispanyolca
R709 Portekizce (Portekiz)
R711 Rusca
R712 Cince
R714 Tarkge

3AXD10000081909
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Mekanik kurulum

Bu bolimiun igerigi
Bu bdlim, kurulum tesisinin nasil kontrol edilecegini, teslimatin ambalajindan nasil

cikarilacagini ve kontrol edilecegini ve slrtctinin mekanik olarak nasil kurulacagini
anlatir.

Givenlik

UYARI! R5...R9 Kasalari: Striiclyi kaldirma cihaziyla kaldirin. Sirtcinin /“
kaldirma goézlerini kullanin. Strticlyl yana yatirmayin. Surici agir ve agirlhik
merkezi yiiksektedir. Devrilen siiriicii fiziksel yaralanmalara neden olabilir.
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Montaj sahasinin kontroli

Sdrlci duvara monte edilmelidir. Monte etmenin (¢ alternatif yolu vardir:
» tek basina dik olarak. Surlicliyl bas asagi monte etmeyin.

Kasa Dikey kurulum -
tipi Bos alan
Ust (a) Alt (b)" Yanda

mm | ing | mm | in¢ | mm | ing
RO 30 12 | 200 | 79 | 150 | 5.9
R1 30 1.2 | 200 | 79 | 150 | 59
R2 30 1.2 | 200 | 79 | 150 | 59
R3 53 | 21 | 200 | 79 | 150 | 5.9
R4 53 | 21 | 200 | 79 | 150 | 5.9
R5 100 | 3.9 | 200 | 7.9 | 150 | 5.9
R6 155 | 6.1 | 300 | 11.8 | 150 | 5.9
R7 155 | 6.1 | 300 | 11.8 | 150 | 5.9
R8 155 | 6.1 | 300 | 11.8 | 150 | 5.9
R9 200 | 7.9 | 300 | 11.8 | 150 | 5.9

3AXD00000586715.xIs H
1) Alttaki bos alan, R5...R9 kasalarinda kullanilan kablo
kutusundan degil kasadan olgulir.
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» dikey olarak yan yana

Kasa Yan yana dikey kurulum -

tipi Bos alan
J@ Ust (a) Alt (b)" Ara (c)

mm | ing | mm | ing | mm | in¢
|:] RO 200 | 7.9 | 200 | 7.9
ayin R1 200 | 7.9 | 200 | 7.9
R2 200 | 7.9 | 200 | 7.9
™ R3 200 | 7.9 | 200 | 7.9

o|o|o|o|o|oo|o|o| o
o|o|lo|o|o|o|o|o| o

A A R4 200 | 7.9 | 200 | 7.9
o= o= R5 200 | 7.9 | 200 | 11.8
j;@ b) R6 200 | 7.9 | 300 | 11.8
R7 200 | 7.9 | 300 | 11.8
RS 200 | 7.9 | 300 | 11.8

R9 200 | 7.9 | 300 | 118 ] O 0

3AXD00000586715.xIs H
Alttaki bos alan, R5...R9 kasalarinda kullanilan kablo
kutusundan degil kasadan 6lgulur.

1)

+ yatay olarak tek basina, sadece IP21 (UL Tip 1)

#@ Kasa Yatay kurulum - Bos alan
I 7 3 tipi Ust (a) Alt (b) Yan taraf
@ D @ yukari (c)
1 > ch,j D mm | ing | mm | ing | mm | ing
c@ RO 30 1.2 1200 | 7.9 30 1.2
R1 30 1.2 |1 200 | 7.9 30 1.2
#@ R2 30 1.2 |1 200 | 7.9 30 1.2
— R3 30 1.2 (200 | 7.9 30 1.2
@ D Egﬁgﬂ < H| @ Kasa Yan taraf asagi
: Ii tipi (d)
¢@ mm | ing
200 7.9
R1 200 7.9
R2 200 7.9
R3 200 7.9

3AXD00000586715.xls H
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Kurulum alanini agsagidaki gerekliliklere gére kontrol edin:

Kurulum alani surtict kayiplarini aktarmak icin yeterince havalandiriimal veya
sogutulmalidir. Bkz. bélim Kayiplar, sogutma verileri ve giriiltii, sayfa 163.

Sirlcinin galisma kosullari, bolim Ortam kosullarr iginde (sayfa 7180) verilen tek-
nik 6zellikleri karsilamalidir.

Duvar mimkin oldugunca dik, yanmayan materyalden ve surictnun agirligini
tasiyabilecek kadar dayanikl olmalidir, bkz. bélum Boyutlar, agirliklar ve bos alan
gereksinimleri, sayfa 160.

Kurulumun Gzerinde bulundugu zemin/materyal yanmaz nitelikte olmaldir.

Sdrlcunln Ustlinde ve altinda sogutma havasi akigina, servis ve bakima izin
verecek yeterli alan vardir, 40. sayfada (veya 160. sayfada) her bir farkli montaj
hizalamasi i¢in gereken bos alan tablolarina bakin.

Gerekli aletler

Surlcinin mekanik kurulumu igin asagidaki aletler gereklidir:

uygun uglu matkap

uygun ug seti ile birlikte tornavida ve/veya anahtar (kullanilan kurulum donani-
mina uygun olarak)

saglanan montaj sablonunu kullanmayacaksaniz serit metre.

Suriicunun taginmasi

R5...R9 Kasalari: Teslim edilen paketi forklift ile kurulum alanina tasiyin.
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Ambalajin agilmasi ve teslimatin incelenmesi, R0...R4
kasalari

Asagidaki sekil surtict paketini igerikleriyle birlikte gosterir. Tim 6gelerin mevcut
oldugunu ve higbir hasar izi olmadigini kontrol edin. Surlci tipinin dogru oldugundan
emin olmak i¢in striicunun tip tanimlama etiketindeki datalari okuyun. Bkz. bélum Tip
tanimlama etiketi, sayfa 35.

N2ELTANSEE

1 |Siricu (R1 kasa gosterilmektedir) 6 |Kullanim kilavuzu (arti kodu ile siparis
2 [Montaj aksesuarlari plastik torba iginde, edildiyse)
suriict kapaginin altinda 7 |Sipariste segilen kontrol paneli (ayri
3 [Montaj sablonu pakette)
ATH m : : 8 |Ayri pakette olasi segenekler, +K457
4 |Cok d!ll! artik gerilim uyar etiketleri (FCAN-01 CANopen adaptér modilii)
5 Cok dilli hizlh kurulum ve baglatma kila- g|b| arti koduy|a sipari§ edi|mi§|erse
vuzu ABD: Secenekler fabrikada monte edilir.
Not: Baslik, +B056 (IP55/UL Tip 12) segene-
gine dahildir
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Ambalajin agiimasi ve teslimatin incelenmesi, R5 kasasi

Asagidaki sekilde, tagima paketinin yerlesimi gosterilmektedir. Tim 6delerin mevcut
oldugunu ve higbir hasar izi olmadigini kontrol edin. Siirtict tipinin dogru oldugundan
emin olmak i¢in suricundn tip tanimlama etiketindeki datalari okuyun. Bkz. bélim Tip
tanimlama etiketi, sayfa 35.

1 |Kablo kutusu paketi 5 |Durdurucu
Not: Kablo kutusu fabrikada IP55 siiriicii| |6 |Kapak koruyan film
modiili kasasina monte edilir. 7 |Seritler
2 |Sdricu 8 |Palet
3 |Segenek kutusunda 9 [Secgenek kutusunda sipariste secilen

kontrol paneli (ayri pakette)

* Cok dilli hizli kurulum ve baglatma
kilavuzu

» Kullanim kilavuzu (arti kodu ile siparig
edildiyse)

» Cok dilli artik gerilim uyari etiketleri

Ayri pakette olasi segenekler, segenekte
kutusunda +K457 (FCAN-01 CANopen
adaptér modull) gibi arti koduyla siparis
edilmislerse ABD: Segenekler fabrikada
monte edilir.

Mukavva kutu. Mukavva kutuda montaj
sablonu.

Not: Baslik, +B056 (IP55/UL Tip 12) segene-
gine dahildir
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Ambalajdan ¢ikarmak igin:

+ Seritleri (7) kesin.

* Mukavva kutuyu (4) ve segenek kutusunu (3) ¢ikarin.
» Kapag koruyan filmi (6) gikarin.

+ Siricuyu kaldirin.

R5 kasa kablo kutusu (IP21, UL Tip 1)

Bu resimde kablo kutusu paketinin igindekiler gosterilmektedir. Pakette ayrica kablo
kutusunun surict modili kasasina nasil takilacagini gésteren bir montaj ¢izimi bulu-
nur.

3AXD10000497342
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Ambalajin agilmasi ve teslimatin incelenmesi, R6...R9 kasalari

Asagidaki sekilde, tagsima paketinin yerlesimi gosterilmektedir. TUm 6delerin mevcut
oldugunu ve higbir hasar izi olmadigini kontrol edin. Sirtict tipinin dogru oldugundan
emin olmak igin suriictintn tip tanimlama etiketindeki datalari okuyun. Bkz. bélim Tip

tanimlama etiketi, sayfa 35.

1 |Kablo kutusu. Plastik bir torbada gii¢ ve 9 |Secenek tepsisinde
kontrol kablosu topraklama raflari, montaj « Cok dilli hizli kurulum ve baslatma
cizimi.
Not: Kablo kutusu fabrikada IP55 siiriicii kilavuzu .
modiilii kasasina monte edilir. » Kullanim kilavuzu (arti kodu ile siparig
2 |Fabrikada monte edilmis segenekler ile edildiyse)
birlikte siiriicii. + Cok dilli artik gerilim uyar etiketleri
3 [Mukavva kutu 10 | Secenek tepsisinde sipariste segilen
h kontrol paneli (ayri pakette)
4 | Seritler
— 11 | Ayri pakette olasi segenekler, secenek
5 |Korozyona karsi koruma igin VCI torba tepsisinde +K457 (FCAN-01 CANopen
6 |Palet adaptér modill) gibi arti koduyla siparis
edilmiglerse. ABD: Segenekler fabrikada
7_|Durdurucu _ monte edilir.
8 |Segenek tepsisi 12 | Segenek tepsisinin Ustlinde montaj
sablonu
Not: Baslik, +B056 (IP55/UL Tip 12) segene-
gine dahildir
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Ambalajdan ¢ikarmak igin:

» Seritleri (4) kesin.

* Mukavva kutuyu (3) ve segenek tepsisini (8) ¢ikarin.
» VCl torbayi (5) ¢ikarin.

» Kaldirma kancalarini suriiciniin kaldirma halkalarina takin (39. sayfadaki sekle
bakin). Surlciyu vingle kaldirin.

R6 kasa kablo kutusu (IP21, UL Tip 1)

Asagidaki sekilde kablo kutusu paketinin igcindekiler gésterilmektedir. Pakette ayrica
kablo kutusunun surucu kasasina nasil takilacagdini gésteren bir montaj ¢izimi bulunur.

3aua0000112044
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R7 kasa kablo kutusu (IP21, UL Tip 1)

Asagidaki sekilde kablo kutusu paketinin icindekiler gosterilmektedir. Pakette ayrica
kablo kutusunun sirlcu kasasina nasil takilacagini gdsteren bir montaj gizimi bulunur.

/

3aua0000111117
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R8 kasa kablo kutusu (IP21, UL Tip 1)

Asagidaki sekilde kablo kutusu paketinin igindekiler gosterilimektedir. Pakette ayrica
kablo kutusunun surtici kasasina nasil takilacagini gésteren bir montaj gizimi bulunur.

/

3aua0000112174




50 Mekanik kurulum

R9 kasa kablo kutusu (IP21, UL Tip 1)

Asagidaki sekilde kablo kutusu paketinin icindekiler gosterilmektedir. Pakette ayrica
kablo kutusunun suriicli kasasina nasil takilacagini gosteren bir montaj ¢izimi bulunur.

3aua0000112356
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Siricinin kurulumu

Siriiciiniin dikey olarak kurulumu, R0...R4 kasalari
Sekiller 6rnek olarak RO kasasini gosterir.

1. Pakette bulunan montaj sablonunu kullanarak deliklerin yerlerini isaretleyin. Mon-
taj sablonunu suriictnin altinda birakmayin. Strtict boyutlari ve deliklerin yerleri,
bdlim Boyut semalari, 191. sayfada yer alan gizimlerde de gdsterilmektedir.

2. Montaj deliklerini agin.

3. Ankraj veya dibelleri deliklere yerlestirin ve vida ya da civatalari ankrajlara veya
dibellere oturtun.

Yeterli sayida vida veya civata kullanin ve surlcinun agirligini tagimalari icin
duvarin iyice icine sokun.

(U

@ x4

RO R1 R2 R3 R4
mm ing | mm ing | mm ing | mm ing | mm ing

a 98 3.86 98 3.86 98 3.86 | 160 | 6.30 | 160 | 6.30

b 317 |12.48 | 317 | 1248 | 417 |16.42| 473 |18.62| 619 |24.37
Agirhik kg pound| kg |pound| kg |pound| kg |pound kg pound
IP21 (UL Tip1) | 447 | 9.86 | 4.57 [ 10.08 | 7.54 | 16.63|14.86|32.77 | 19 |41.90
Agirhik kg pound| kg |pound| kg |pound| kg |pound kg pound
IP55 (UL Tip 12) | 5.06 | 11.16 | 5.48 | 12.08 | 7.81 | 17.22 | 15.11 | 33.32| 20 |44.10
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4. Surucuyl duvardaki civatalara yerlestirin.

5. Duvardaki civatalari iyice sikin.

)
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Siriiciiniin dikey olarak kurulumu, R5

1. Pakette bulunan montaj sablonunu kullanarak deliklerin yerlerini isaretleyin. Mon-
taj sablonunu suriictinidn altinda birakmayin. Strtict boyutlari ve deliklerin yerleri,
bélum Boyut semalari, 191. sayfada yer alan cizimlerde de gosterilmektedir.

n

Montaj deliklerini agin.

. Ankraj veya dubelleri deliklere yerlestirin. En Ust iki civatayi ve en alttaki iki civa-
tay! ankrajlara veya dubellere oturtun.

Civatalari strtctnin agirh@ini tasimalari icin duvarin iyice icine sokun.

R5 IP21 (UL Tip 1) | R5 IP55 (UL Tip 12)

w

mm ing mm ing
612 24.09 612 24.09
.| 581 22.87 581 22.87
i| 160 6.30 160 6.30
i| £ 200 7.9 200 7.9
g] 200 7.9 200 7.9
|

R51P21 (UL Tip 1) | R51P55 (UL Tip 12)
kg pound kg pound
28.3 62.4 28.6 63.1
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IP21 (UL Tip 1)

4.

® N o o

On kapagi ¢ikarin: Sabitleme vidasini gevsetin (4a) ve kapag alttan yukari dogru
(4b) ve sonra Ust tarafa kaldirin (4c).

Kablo kutusunu suricu kasasina baglayin.
Kutu vidalarini sikin.

Kutu kapagini alt kisimdan kaydirin (7a) ve sabitleme vidalarini sikin (7b).

On kapagin tst kismindaki gikintilar muhafazada karsilik gelen noktalara yerleg-
tirip kapaga alttan bastirin (8a) ve sabitleme vidalarini sikin (8b).
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IP21 (UL Tip 1) ve IP55 (UL Tip 12)

9. Siriclyl duvardaki dort civataya yerlestirin. Agir oldugu icin suriciyi bagka
biriyle birlikte veya kaldirma cihaziyla kaldirin. Duvardaki civatalari iyice sikin.

10. Kalan iki civatayi iyice sikin.

& ‘m-
3
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Siriicuniin dikey olarak kurulumu, R6...R9 kasalari

1. Pakette bulunan montaj sablonunu kullanarak alti montaj deliginin yerini isaretle-
yin. Montaj sablonunu surtctnin altinda birakmayin.
Sdrlci boyutlar ve deliklerin yerleri, bolum Boyut semalari, 191. sayfada yer alan
gizimlerde de gdsterilmektedir.

Not: Sirtclnun alt kismini takmak igin dort yerine yalnizca iki civata kullanabilirsiniz.

R6 R7 R8 R9
mm| ing |[mm | ing | mm | ing | mm | in¢
571 (225|623 |245| 701 | 276 | 718 | 28.3
531(20.9| 583 |22.9| 658 | 25.9 | 658 | 25.9
213 | 84 | 245 | 9.7 | 263 | 10.4 | 345 | 13.6
300(11.8| 300 | 11.8 | 300 | 11.8 | 300 | 11.8
200 79 | 200 | 79 | 200 | 7.9 | 200 | 7.9

kg [pound kg |pound kg |pound| kg |pound

42 |935| 54 | 119 | 69 | 152 | 97 [213.9

IP55,

UL Tip 12 kg [pound kg |pound kg |pound| kg |pound

A 43 |94.8| 56 |123.5| 77 |169.8| 103 (2271

2. Montaj deliklerini agin.

/ 3. Deliklere sabitleme ankrajlarini veya dubellerini yerlestirin ve civatalari ankrajlara

veya diibellere oturtun.

Yeterli sayida civata kullanin ve surtcuntn agirhdini tagimalari igin duvarin iyice
icine sokun.

4. Surucluyl duvardaki civatalara yerlestirin. Agir oldugu icin surtuctyl bagka biriyle
birlikte kaldirin.

5. Duvardaki civatalari iyice sikin.
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IP21 (UL Tip 1)

6. On kapagi ¢ikarin: Sabitleme vidalarini sékiin (a), kapagi yana (b) ve sonra
yukari dogru hareket ettirin (c).

7. Kablo kutusunu siricl kasasina baglayin.

8. Kutu vidalarini sikin: iki adet Ustte ve dort adet altta.

IP55 (UL Tip 12)

9. On kapagi ¢ikarin: Sabitleme vidalarini sokiin (a), kapagi yana (b) ve sonra yukarl
dogru hareket ettirin (c).

Siruciinin dikey olarak yan yana kurulumu

Uygun Siirtictiniin dikey olarak kurulumu, RO...R4 kasalari (sayfa 51), Sirticiiniin
dikey olarak kurulumu, R5 (sayfa 53) veya Siirticliniin dikey olarak kurulumu,
R6...R9 kasalari (sayfa 56) bolimuindeki adimlari uygulayarak surictyl kurun.

Siriiciiniin dikey olarak kurulumu, R0...R3 kasalari

Sdriictintin dikey olarak kurulumu, RO...R4 kasalari bélimundeki (sayfa 57) adimlari
uygulayarak suriciyd kurun. Suricd, sol veya sag taraftan monte edilebilir.
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Flans montaji

Flans montaji talimatlar flans montaj kitiyle birlikte verilir: Flange mounting kit quick
installation guide for ACX580-01 frames RO to R5 (3AXD50000036610 [ingilizce])
veya Flange mounting kit quick installation guide for ACS880-01 and ACX580-01 fra-
mes R6 to R9 (3AXD50000019099 [Ingilizce]). Flans montaji hakkinda daha fazla
bilgi icin bkz. Flange mounting kit installation supplement (3AXD50000019100 [ingi-
lizce]).
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Elektrik kurulumunun
planlanmasi

Bu bolimiun igerigi
Bu bélim sirictnin elektriksel kurulumunun nasil planlanacaginin (6rnegin, motor

ve surlicl uyumlulugunun nasil kontrol edilecegi, kablo, koruma ve kablo yolunun
nasil segilecegi) talimatlarini igerir.

Not: Kurulum her zaman yururlikteki yerel yasa veya duzenlemelere uygun olarak
gercgeklestirimelidir. Uretici, yerel yasalari ve/veya diger diizenlemeleri ihlal eden
kurulumlar igin higbir sekilde sorumluluk kabul etmemektedir. Ayrica, Uretici tarafin-
dan verilen talimatlar izlenmezse cihazda garanti kapsami disinda kalan sorunlar
meydana gelebilir.

Besleme kesme cihazinin segimi

AC gi¢ kaynagi ve suriicl arasina manuel olarak galistirilan bir giris kesme cihazi
takin. Kurulum ve bakim g¢alismalari i¢in, kesme cihazi agik konumda kilitlenebilecek
tipte olmalidir.

Avrupa Birligi
Avrupa Birligi Yonergeleriyle uyumluluk igin, EN 60204-1 Makine Glivenligi standar-
dina uygun olarak, kesme cihazinin tipi asagidakilerden biri olmalidir:
» AC-23B (EN 60947-3) kullanim kategorisinden bir anahtar ayirici

* her durumda ayiricinin ana kontaklari agilmadan anahtarlama cihazlarinin yik
devresini kesmeyi saglayan yardimci kontak igeren bir ayirici (EN 60947-3)

+ EN60947-2 ile uyumlu yalitim igin uygun bir devre kesici.
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Diger bolgeler

Kesme cihazi yirurlikteki yerel glivenlik diizenlemeleriyle uyumlu olmalidir.

Motor ve siriciu uyumlulugunun kontrol edilmesi

Sdrdcti ile birlikte asenkron bir AC endiiksiyon motoru veya sabit miknatish motor kul-
lanin. Tek seferde siirliclye birden fazla endiiksiyon motoru baglanabilir, ancak suri-
cuye bir seferde yalnizca bir sabit miknatisli motor baglanabilir.

Motorun ve sirtictiniin bélim Degerler, 148. sayfadaki deger tablosuna gére uyumlu
oldugunu kontrol edin. Tablo, her slrtcu tipi i¢in tipik motor gliciinu listeler.

Gug¢ kablolarinin secgilmesi

Genel kurallar

Girig giicti ve motor kablolarini lokal diizenlemelere uygun olarak segin:

« Girig gucu ve motor kablolar karsilik gelen yik akimlarini tagiyabilmelidir. Nomi-
nal akim degerleri igin bkz. bélim Dedgerler (sayfa 148).

» Sirekli kullanimda, kablo iletken i¢in izin verilen maksimum 70°C sicakliga uygun
degerde olmaldir. ABD igin, bkz. Ek ABD gereklilikleri, sayfa 63.

» PE iletkeninin iletkenligi yeterli olmalidir, 60. sayfadaki tabloya bakin.
* 500 VAC degerine kadar 600 VAC kablo kabul edilir.

CE isaretinin EMC gerekliliklerine uymak igin, bélim Tavsiye edilen gli¢ kablosu tip-
leri, 62. sayfadaki onayli kablo tiplerinden birini kullanin.

Simetrik blendajli kablo, tiim surlici sistemindeki elektromanyetik emisyon ve bunun
yani sira motor yalitimi Gzerindeki gerilimi, rulman akimlarini ve asinmayi da azaltir.

Koruyucu iletken daima yeterli iletkenlige sahip olmalidir. Asagidaki tabloda, faz ilet-
keni ve koruyucu iletkenin ayni metalden imal edilmesi durumunda, IEC 61439-1
standardina gore faz iletkeni boyutuna iligkin minimum kesit alani gésterilmektedir.

Faz iletkenlerinin kesit alani ilgili koruyucu iletkenin minimum
S (mm?) kesit alani
Sp (mm?)
S<16 S
16<8<35 16
35<8 S/2

Not: 718. sayfadaki Notta IEC/EN 61800-5-1 topraklama gerekliligine bakin.




Elektrik kurulumunun planlanmasi 61

Tipik gli¢ kablosu boyutlari

Asagidaki tablo, nominal akiml suriculer icin esmerkezli bakir blendaja sahip bakir
kablo tiplerini vermektedir. Arti isaretiyle ayrilan deger PE iletkeninin gaplnl gOsterir.

Sirici tipi

ACS580 ipi | Bakir kablo | Ali Bakir kablo nyum
t|p| kablo tipi kablo t|p|3)

AWG/kcmil AWG/kcmil

3 fazh Uy = 400 V (380...480 V)
01-02A6-4 RO | 3x1,5+15 - 16 N
01-03A3-4 RO | 3x1,5+1,5 N 16 -
01-04A0-4 RO | 3x1,56+15 N 16 -
01-05A6-4 RO | 3x1,5+15 - 16 -
01-07A2-4 R1 | 3x1,5+15 N 16 -
01-00A4-4 R1 | 3x2,5+25 E 14 -
01-12A6-4 R1 | 3x2,5+25 - 14 -
01-017A4 R2 | 3x25+25 - 14 N
01-025A4 R2 3%6 + 6 N 10 N
01-032A4 R3 | 3x10+10 - 8 -
01-038A-4 R3 | 3x10+10 - 8 -
01-045A4 R3 3x16 +16 - 6 -
01-062A4 R4 | 3x25+16 N 7] -
01-073A4 R4 | 3x35+16 N 2 E
01-088A-4 R5 | 3x50 +25 3x70 170 -
01-106A4 R5 | 3x70+35 3x70 2/0 -
01-145A4 R6 | 3x95+50 3x120 30 -
01-169A4 R7 | 3x120 + 70 3x150 250 MCM -
01-206A4 R7 | 3x150 + 70 3x240 300 MCM -
01-246A4 R8 | 2x(3x70+35) | 2x(3x95) 2x2/0 -
01-293A4 R8 | 2x(3x95+50) | 2x(3x120) 2x3/0 -
01-363A-4 RO | 2x(3x120+70) | 2x(3x185) |2 x 250 MCM .
01-430A4 RO | 2x(3x150+70) | 2x(3x240) | 2x300 MCM -

3AXD00000586715.xIs H
1) Kablo boyutlari, kablo iskelesi (izerinde yan yana yerlestiriimis maksimum 6 kablo, 30°C ortam sicakhgi,
PVC yalitim, 70°C ylzey sicakhgi kosullarina gore verilmistir (EN 60204-1 ve IEC 60364-5-52/2001). Diger
kosullarda, kablolari yerel giivenlik yonetmeliklerine, uygun giris gerilimine ve siriiciiniin yik akimina gére
boyutlandirin. Siiriict igin onaylanan kablo boyutlari icin, bkz. sayfa 165.
2) Aliminyum kablolar RO...R4 kasalarinda kullaniimamalidir.
3) ABD'de aliiminyum kablolar kullaniimamalidir.

Ayrica bkz. bolim Gli¢ kablolar igin terminal ve gegis verileri, sayfa 165.
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Alternatif gli¢ kablosu tipleri

Sdracid ile birlikte kullaniimasi tavsiye edilen veya kullaniimasina izin verilmeyen gig
kablosu tipleri asagida verilmistir.

Tavsiye edilen gii¢ kablosu tipleri

Ug faz iletkeni ve blendaj olarak esmerkezli bir PE iletkenine sahip simet-
rik blendajh kablo. Blendaj IEC 61439-1 gerekliliklerini karsilamak zorun-
dadir, bkz. sayfa 60. izin verilen dgeler icin yerel / eyalet / lilke elektrik
kurallarini kontrol edin.

Ug faz iletkeni ve blendaj olarak esmerkezli bir PE iletkenine sahip simet-
rik blendajh kablo. Blendaj IEC 61439-1 gerekliliklerini karsilamiyorsa,
ayri bir PE iletkeni gerekir, bkz. sayfa 60.

Ug faz iletkeni, simetrik olarak olusturulmus PE iletkeni ve bir blendaja
sahip simetrik blendajli kablo. PE iletkeni, IEC 61439-1 gerekliliklerini
kargilamak zorundadir, bkz. sayfa 60.

Sinirh kullanim igin gli¢ kablosu tipleri

PE Motor kablaiji igin dort iletkenli sisteme (bir kablo tepsisi Gzerinde ¢ faz
./ O O Q iletkeni ve bir koruyucu iletken) izin verilmez (giris kablaji igin izin verilir).

Faz iletkeni kesiti 10 mm? (8 AWG) degerinin altinda olan veya giicli
30 kW (40 hp) degerinde ya da bu degerin altinda olan motorlar igin
pvC | giris kablajinda dort iletkenli sisteme (bir PVC kablo kanalinda ug faz
iletkeni ve bir PE iletkeni) izin verilir. ABD'de izin verilmez.

Faz iletkeni kesiti 10mm? (8 AWG) degerinin altinda olan veya guicti 30
kW (40 hp) degerinde ya da bu degerin altinda olan motorlar igin ¢ faz
iletkeni ve bir koruyucu iletkene sahip oluklu kablo veya EMT kablosuna
izin verilir.

izin verilmeyen gii¢ kablosu tipleri

Giris veya motor kablaji i¢in herhangi bir kablo boyutunda her faz iletkeni
icin ayri blendaja sahip simetrik blendajli kabloya izin verilmez.
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Motor kablosu blendaji

Egder motorun kablo blendaji, motorun tek koruyucu topraklama iletkeni olarak kulla-
nilmigsa, blendajin iletkenliginin yeterli oldugundan emin olun. Yukaridaki Genel
kurallar bolimune veya IEC 61439-1'e bakin.

Yayimlanan ve iletilen radyo frekansi emisyonlarini etkin sekilde énlemek icin kablo
blendaji iletkenligi, faz iletkeninin iletkenliginin en az 1/10'u olmahdir. S6z konusu
gereklilikler, bakir veya aliiminyum blendajla kolay bir sekilde karsilanir. Siriicinin
motor kablosu blendaji icin minimum gereklilik asagida verilmektedir. Esmerkezli bir
bakir tel katmani ve agik bakir serit burgusu veya bakir tellerden olusmaktadir. Blen-
daj ne kadar iyi ve sikiysa emisyon seviyesi ve yatak akimlari da o kadar dusuktir.

Kihf
Bakir tel blendaj
Bakir serit veya bakir tel burgusu

Dolgu

A [ W|IN| =

Kablo iletkenleri

Ek ABD gereklilikleri

Metal kanal kullaniimiyorsa motor kablosu igin simetrik topraklamali, MC tipi kesinti-
siz oluklu aliminyum koruma kablosu veya blendajli gli¢ kablosu kullanin. Kuzey
Amerika pazari i¢in, 500 VAC'ye kadar 600 VAC kablolar kabul edilmektedir. 500
VAC lizeri igin 1000 VAC kablo gerekir (600 VAC alti). 100 amper izerinde degeri
olan strdctiler igin glig kablolari 75°C (167°F) de@erinde olmalidir.

Kablo kanali

Bir iletkenin cesitli parcalarini bir araya getirin: baglantilari, baglantinin her bir tarafin-
dan iletkene baglanmis olan topraklama iletkeni ile birlestirin. Ayrica kablo kanallarini
surtici muhafazasi ve motor kasasina baglayin. Girig giicli, motor, fren direnci ve
kontrol kablo baglantisi igin ayri kablo kanallari kullanin. Kablo kanali kullanildiginda,
MC tipi strekli oluklu aliminyum koruma kablosuna veya blendajli kabloya gerek yok-
tur. Her zaman 6zel ayriimis bir topraklama kablosu gereklidir.

Not: Ayni kanal Uzerinde birden fazla suriiciden motor kablo kablaji gekmeyin.
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Korumali kablo / blendajli gii¢ kablosu

Simetrik topraklamali, alti iletkenli (U¢ faz ve Ug toprak) MC tipi surekli oluklu alimin-
yum korumali kablo asagidaki saglayicilardan temin edilebilir (ticari adlar parantez
icindedir):

» Anixter Wire & Cable (Philsheath)

» BICC General Corp (Philsheath)

* Rockbestos Co. (Gardex)

+ Oaknite (CLX).

Ekranli glic kablolari agsagidaki saglayicilardan temin edilebilir:
+ Belden

+ LAPPKABEL (OLFLEX)

« Pirelli.

Kontrol kablosu se¢imi

Blendajlama
Tum kontrol kablolari blendajli olmalidir.

Analog sinyaller igin gift blendajli blkimli ¢ift kablo (asadida sekil a) kullanin. Her bir
sinyal igin ayri blendajh bir ¢ift kullanin. Farkli analog sinyaller igin ortak donus kullan-
mayin.

Alcak gerilim dijital sinyalleri i¢in ¢ift blendajli kablo en uygun alternatiftir, ancak tek
blendajli (b) biikimli ¢ift kablo da kabul edilebilir.

Sinyaller ayr kablolarda
Analog ve dijital sinyaller igin ayri, blendajli kablolar kullaniimalidir.
24 \V/ AC/DC ve 115/230 V AC sinyalleri ayni kabloda tasimayin.

Ayni kabloda olmasina izin verilen sinyaller

Gerilimleri 48 V degerini asmamasi kosuluyla réle tarafindan kontrol edilen sinyaller, diji-
tal giris sinyalleriyle ayni kablolar icinde kullanilabilir. Réle kontrolli sinyaller bukimli ¢ift
olarak tagsinmahdir.



Elektrik kurulumunun planlanmasi 65

Role kablosu

Orgiilii metalik ekranli kablo tipi (6rnegin LAPPKABEL'in OLFLEX driini, Almanya)
uretici tarafindan test edilmis ve onaylanmistir.

Kontrol paneli kablosu

Uzaktan kullanimda kontrol panelini siriiciiye baglayan kablo 100 m'den (330 ft)
daha uzun olmamalidir. Birden fazla siriici bagliysa, panel barasinin toplam uzun-
lugu 100 m'yi (330 ft) asmamalidir.

Uretici tarafindan test edilen ve onaylanan kablo tipi, kontrol paneli istege bagh setle-
rinde kullanihir. Uygun kablolar CAT 5e sinifi blendajli olmayan kablolar veya blendajh
blkumlu ¢ift kablolardir.

Drive composer PC araci kablosu

Drive composer PC aracini kontrol panelinin USB portu izerinden siriicliye baglayin.
USB tip A (PC) - tip B (kontrol paneli) kablo kullanin. Kablonun maksimum uzunlugu 3
m'dir (9,8 ft).

FPBA-01 PROFIBUS DP adaptor modiilii konektorleri

RO...R3 Kasalar: Asagidaki konektor tiplerinin segenek yuvasi 1'in dar alanina sig-
digi test edilmigtir.

* Phoenix Contact SUBCON-PLUS-PROFIB/PG/SC2, parga numarasi 2708245.
Kabloyu gegis plakasinin sagdaki kontrol kablosu deliginden gegirin (1).

» Siemens, parga numarasi 6GK1 500 OEAQ2. Kabloyu gegis plakasinin orta kont-
rol kablosu deliginden gegirin (2).
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Kablolarin yonlendirilmesi

Genel kurallar

Motor kablosunu diger kablo yollarindan ayri olarak yonlendirin. Cok sayida surici-
niin motor kablolari yan yana paralel olarak kurulabilir. Motor kablosu, giris glict kab-
losu ve kontrol kablolari ayri tepsilerde kurulmalidir. Striict ¢ikis geriliminde aniden
olusan degisikliklerin neden oldugu elektromanyetik parazitleri azaltmak amaciyla
motor kablolarini diger kablolarla birlikte uzun bir sekilde paralel olarak dosememeye
6zen gosterin.

Kontrol kablolarinin gii¢ kablolariyla kesismesi gereken yerlerde, bunlari mimkiin
oldugunca 90 derecelik aglyla yerlestirin. Suriiciiden ekstra kablo gegirmeyin.

Kablo tepsileri birbirleri ve topraklama elektrotlari ile dizgtin bir elektrik baglantisina
sahip olmalidir. Lokal potansiyel esitlemesini iyilestirmek i¢in aliminyum tepsi sistem-
leri kullanilabilir.

Kablo yollarinin semasi agagida gosterilmektedir.

Strict & O
i 0
DOed
~L_ ‘ Motor kablosu
min. 300 mm (12 ing)
Al
o — Girig gui¢ kablosu veya fren
— direng kablosu
. min. 500 mm (20 ing)
Kontrol kablosu 90 [l Motor kablosu
A A
min. 200 mm (8 ing)
A
Giris gug kablosu Y

Kontrol kablosu
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Ayri kontrol kablosu kanallar

24 V kablosu 230 V (120 V) i¢in yalitimamissa veya 230 V (120 V) i¢in bir yahitim

mangonuyla yaltiimamigsa, 24 V ve 230 V (120 V) kontrol kablolarini ayri kanallara
yerlestirin.

Siurekli motor kablosu blendaji veya motor kablosu i¢gindeki
donanim i¢in muhafaza

Guvenlik anahtarlari, kontaktérler, baglanti kutulari veya benzer cihazlarin sirticl ve
motor arasindaki motor kablosuna kurulmasi durumunda emisyon diizeyini mini-
muma indirmek igin:

Avrupa Birligi: EKipmani hem giren hem de ¢ikan kablolarin koruyuculari i¢in 360
derece topraklamali metal bir muhafaza igerisine kurun veya kablo koruyucularini
birbirine baglayin.

ABD: Cihazi kanal veya motor kablosunun blendaji kesintisiz olarak sirticiiden
motora gidecek sekilde metal bir muhafaza igine kurun.
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Termik asin ylik ve kisa devre korumasinin uygulanmasi

Siriici ve girisg gii¢ kablosunun kisa devre durumunda korunmasi

Sdrlci ve giris kablosunu, sigortalar ile agagidaki sekilde koruyun:

—|/ — y 7 ~ 7/ 3~

&

Dagitim kartindaki sigortalari bolim Teknik veriler, 147. sayfada verilen talimatlara
uygun olarak boyutlandirin. Sigortalar kisa devre durumunda giris kablosunu koruya-
cak, surliclinin zarar gérmesini engelleyecek ve kisa devrenin siriictide gergekles-
mesi durumunda bitisik ekipmanlarin zarar gérmesini 6nleyecektir.

Not: Devre kesici kullanmak istiyorsaniz ayrintili bilgi icin Uretici ile irtibata gegin.

Kisa devre durumlarinda motor ve motor kablosunun korunmasi

Motor kablosu siirticiiniin nominal akimina uygun boyutlara sahipse, kisa devre duru-
munda siriict motor kablosunu ve motoru korur. Ek koruma cihazlarina gerek yoktur.

Siiriicu ve girig gucii ve motor kablolarinin termik asin yiike karsi
korunmasi

Kablo boyutlari surticinin nominal akimina uygun oldugunda, surict kendisini, giris
ve motor kablolarini termik asiri yike karsi korur. Ek termik koruma cihazlarina gerek
yoktur.

UYARI! Eger siriicl birden fazla motora baglanmissa, ayri bir devre kesici

veya sigortalar kullanarak her bir motor kablosunu ve motoru asiri yiiklemeye
karsi koruyun. Surlclnin asiri yikleme korumasi, toplam motor ylkine gére ayar-
lanmistir. Sadece bir motor devresinde asiri yikleme olursa tetiklenmeyebilir.

Motorun termik asir yike kargi korunmasi

Duzenlemelere gére motor termik asiri yike karsi korumali olmali ve agiri yuk algi-
landiginda akim kesilmelidir. Suriiciide, motoru koruyan ve gerektiginde akimi kesen
bir termik koruma fonksiyonu bulunmaktadir. Strlici parametresi degerine gore fonk-
siyon hesaplanan bir sicaklik degerini (motor termik modeline gore) ya da motor asiri
IsI sensorleri tarafindan verilen bir gergek sicaklik géstergesini izler. Kullanici, termik
modeli ek motor ve yuk datasi ile besleyerek daha ayrintili ayarlayabilir.
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En yaygin sicaklik sensorleri:
» motor boyutlari IEC180...225: termik anahtar, 6rn. Klixon
* motor boyutlar IEC200...250 ve daha buyik: PTC veya Pt100.

Ayrintili bilgi icin bkz. ACS580 standard control program firmware manual
(8AXD50000016097 [ingilizce]).

Siriicinun topraklama arizalarina karsi korunmasi

Sirucu, motor ve motor kablosundaki topraklama arizalarina karsi koruma sagla-
maya yonelik bir dahili topraklama arizasi koruma fonksiyonuna sahiptir. Bu bir kisisel
koruma veya yangin korumasi 6zelligi degildir. Topraklama hatasi koruma fonksiyonu
31.20 Earth fault parametresi araciligiyla devre digi birakilabilir.

Kagak akim cihazi uyumlulugu
Sirucu, B Tipi kagak akim cihazlari ile kullanima uygundur.

Not: Surlcinin EMC filtresinde ana devre ve kasa arasina bagli kondansatérler var-
dir. Bu kondansatorler ve uzun motor kablolari topraklama kagak akimini artirir ve
hatali akim devre kesicilerinin galismasina neden olabilir.

Acil durdurma fonksiyonunun uygulanmasi

Guvenlik amach olarak her bir operator kontrol istasyonuna ve acil durdurmanin
gerekli olabilecegi diger isletim istasyonlarina acil stop cihazlari monte edin. Acil stop
cihazini ilgili standartlara uygun olarak tasarlayin.

Not: Sirlicl kontrol paneli Gizerindeki durdurma tusuna @ basilmasi motorun acil
olarak durmasini ya da surtcinun tehlikeli potansiyelden ayrilmasini saglamaz.
Guvenli moment kapatma fonksiyonunun uygulanmasi

Bkz. bolim Giivenli moment kapatma islevi, sayfa 221.

Dulsuk gerilim kontroliinii uygulama (gu¢ kaybinda
calismaya devam etme)

Bkz. ACS580 standard control program firmware manual (3AXD50000016097 [ingi-
lizce]).
Suriuciu ve motor arasinda bir guvenlik anahtari kullanma

Sabit miknatisl motor ile surlcu ¢ikigi arasina guvenlik anahtari takilmasi tavsiye
edilir. Bu, sUrici Uzerinde yapilacak bakim iglemleri sirasinda motoru stirticiden
yalitmak icin gereklidir.
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Siiriici ve motor arasinda kontaktor kullaniimasi

Cikis kontaktor kontrolliniin uygulanmasi suriict galisma sekli segiminize baghdir.
Ayrica bkz. bélim Baypas baglantisi uygulanmasi, sayfa 70.

Vektor kontroli modunu ve motor rampa

* durusunu kullanmayi sectiginizde

kontaktoéri asagidaki sekilde agin:

1. Sdrucuye durma komutu verin.
2. Sirtcl motoru sifir devire yavaslatana kadar bekleyin.
3. Kontaktoru agin.

Vektor kontroli modunu ve motor rampa

* veya skaler kontrol modunu kullanmay! sectiginizde
kontaktéri asagidaki sekilde agin:

1. Sdriclye durma komutu verin.

2. Kontaktérl agin.

UYARI! Vektdr kontroli modu kullanimdayken, strtici motoru kontrol ediyorsa

asla ¢ikis kontaktéruni agcmayin. Vektor kontroll ¢cok yiksek hizda calisir ve
kontaktoriin kontaklarini agmasi icin gereken stireden ¢ok daha hizlidir. Strici
motoru kontrol ederken kontaktor agilmaya baslarsa, vektor kontroll sirici ¢ikis
gerilimini hemen maksimum degere ¢ikararak yik akimini korumaya c¢alisacaktir. Bu
da kontaktore zarar verecek veya tamamen kullanilmaz hale getirecektir.

Baypas baglantisi uygulanmasi

Sik baypas yapilmasi gerekiyorsa, motor ve siirlicii arasinda ve motor ve gii¢ hatti
arasinda mekanik veya elektriksel olarak birbirine kilitli kontaktérler kullanin. Kilitleme
islemi ile kontaktdrlerin ayni anda kapanmadigindan emin olun.

Not: Baypas baglantisi sabit miknatisli motorlarla birlikte kullanilamaz.

UYARI! Siricu ¢ikigini kesinlikle sebeke elektrigine baglamayin. Baglant
surGclnun hasar gérmesine neden olabilir.
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Ornek baypas baglantisi

Asagida érnek bir baypas baglantisi gésterilmistir.
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Q1 Sdrlcu icin ana anahtar S11 | Surlcu ana kontaktdri agma/kapama
kontrolii
Q4 Baypas devre kesici S40 | Motor gli¢ beslemesinin segimi (suricu
veya dogrudan hat lzerinde)
K1 Sirici ana kontaktori S41 | Motor dogrudan hat Gizerine baglandigi
zaman calis
K4 Baypas kontaktoru S42 | Motor dogrudan hat Gizerine baglandigi
zaman dur
K5 Sirlcu ¢ikis kontaktori U1 Sirtcu
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Motor gii¢ beslemesini siiriiciiden dogrudan hat iizerinde olarak degistirme

1. Sdrici kontrol panelinden (suriict lokal kontrol modundayken) veya harici stop
sinyaliyle (slrlcl uzaktan kontrol modundayken) surlciyu ve motoru durdurun.

2. S11ile surGclnin ana kontaktérinu agin.

3. S40 ile motor gli¢ beslemesini striiciiden dogrudan hat tizerinde olarak degistirin.
4. Motordaki miknatislanmanin kaybolmasi igin 10 saniye bekleyin.
5

. S41 ile motoru calistirin.

Motor gii¢ beslemesini dogrudan hat iizerinden siiriicii olarak degistirme
1. S42 ile motoru durdurun.
2. S40 ile motor gli¢ beslemesini dogrudan hat tizerinden siirlict olarak degistirin.

3. S11 anahtariyla motorun ana kontaktoriini kapatin (-> iki saniye siireyle ST
pozisyonuna ¢evirin ve konum 1'de birakin).

4. Suricu kontrol panelinden (suriici lokal kontrol modundayken) veya harici start
sinyaliyle (slriici uzaktan kontrol modundayken) suriciyi ve motoru galistirin.

Role cikislarina ait kontaklarin korunmasi

Enduktif yukler (roleler, kontaktorler, motorlar) kapatildiklarinda gegici gerilimlere
neden olurlar.

Kapatma esnasinda EMC emisyonunu en disik seviyeye ¢ekmek igin enduktif ylkle-
rin gurdltd azaltma devreleriyle (varistorler, RC filtreleri [AC] veya diyotlar [DC]) dona-
tiimalar siddetle tavsiye edilir. Engellenmemeleri durumunda kesintiler, kapasitif veya
enduktif olarak kontrol kablosundaki diger iletkenlerle baglanti kurabilir ve sistemin
diger pargalarinda ariza riski olugturabilirler.

Koruyucu pargayl, mimkuin oldugu kadar endiktif yiike yakin monte edin. Rdle ¢ikis-
larina koruyucu bilesenler takmayin.
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Yiiksek rakimda kurulumlar i¢in role ¢ikigsi maksimum
gerilimlerini sinirlama

Bkz. bolim Yalitim alanlari, RO...R5 sayfa 176 ve Yalitim alanlari, R6...R9 sayfa 177.
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Elektrik kurulumu

Bu bolimiun igerigi
Bu bdlum, tertibatin yalitiminin ve IT (topraklamasiz) ve késede topraklamali TN sis-
temleri ile uyumlulugunun nasil kontrol edilecegini anlatir. Sonra, gu¢ kablolari ve

kontrol kablolarinin nasil baglanacagini, istege bagdli modullerin nasil kurulacagini ve
bilgisayara nasil baglanacagini gésterir.

Uyarilar

UYARI! Bolum Giivenlik talimatlari, 13. sayfadaki talimatlara uygun hareket
edin. Bunlara uymamaniz halinde 6élim ya da yaralanma s6z konusu olabilir
veya ekipman zarar gorebilir.

Kurulum sirasinda siiriiciiniin besleme giiciiyle baglantisinin kesilmis oldu-
gundan emin olun. Siiriicii zaten girig giiciine bagliysa giris gilicii baglantisini
kestikten sonra 5 dakika bekleyin.

Gerekli aletler

Elektrik kurulumunu gerceklestirmek icin agagidaki aletler gereklidir:
+ kablo siyirici
* uygun ug seti ile birlikte tornavida ve/veya anahtar.
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Tertibat yalitiminin kontrol edilmesi

Siiriicii

Test iglemleri surlicliye zarar verebilecegi igin, sliriciiniin herhangi bir pargasi lize-
rinde gerilim toleransi veya yalitim direnci testleri gergeklestirmeyin. Her sirtcu, fab-
rikada ana devre ve sasi arasindaki yalitim agisindan test edilmistir. Ayrica, sirtcu
icinde test gerilimini otomatik olarak kesen gerilim sinirlama devreleri bulunmaktadir.

Giris gli¢ kablosu

Sirtclye baglamadan 6nce lokal yasalara uygun olarak giris kablosunun yalitimini
kontrol edin.

Motor ve motor kablosu
Motor ve motor kablosu yalitimini agagdidaki sekilde kontrol edin:

1. Motor kablosunun siriicu ¢ikis terminali T1/U, T2/V ve T3/W'den ayrilip ayriima-
digini kontrol edin.

2. Faziletkenleri arasindaki ve her bir faz iletkeni ile motor Koruyucu Topraklama
iletkeni arasindaki yalitim direncini 6lgtin. 1000 VDC 6lguim gerilimi kullanin. Bir
motorun yalitim direnci 100 Mohm'u gegmelidir (25°C'de veya 77°F'ta referans
deger). Diger motorlarin yalitim direnci icin lltfen Greticinin talimatlarina bakin.

Not: Motor muhafazasi igindeki nem yalitim direncini diistrecektir. E§er nemden
suphe edilirse motoru kurutun ve élgimu tekrarlayin.

u1-v1, U1-W1, v1-w1
1000V DC U1-PE, V1-PE, W1-PE

> 100 Mohm
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RO...R3 kasalari igin fren direnci tertibati
Fren direnci tertibati (varsa) yalitimini asagidaki sekilde kontrol edin:

1. Direnc kablosunun dirence bagl ve R+ ve R- suruci ¢ikis terminalleriyle baglanti-
sinin kesik oldugundan emin olun.

2. Sdrlcl ucunda direng kablosu R+ ve R- iletkenlerini birbirine baglayin. 1 kVDC
Olgum gerilimi kullanarak birlestirilen iletkenler ile PE iletkeni arasindaki yalitim
direncini 6lgun. Yalitim direnci 1 Mohm'dan yuksek olmalidir.

1000V DC
>1 Mohm

IT (topraklamasiz) ve kdse topraklamal TN sistemleriyle
uyumlulugun kontrol edilmesi

EMC filtresi

Dahili EMC filtresi bir IT (topraklamasiz) sisteminde veya kosede topraklamali TN sis-
teminde kullanima uygun degildir. Surlicliyl besleme sebekesine baglamadan dnce
EMC filtresinin baglantisini kesin. 78. sayfadaki semayi kontrol edin.

UYARI! Bir IT sistemine (topraklamasiz gui¢ sistemi veya yuksek direng toprak-

lamali [30 ohm Uzerinde] gug¢ sistemi) dahili EMC filtresi bagliyken surticuy
takmayin, aksi halde sistem, EMC filtresi kondansatdrleri yoluyla toprak potansiyeline
baglanir. Bu, tehlikeye veya surictde hasara neden olabilir.

Dahili EMC filtresi bagli olan suriclyl késede topraklamali bir TN sistemine takma-
yin, aksi halde suriicti hasar gordr.

Not: Dahili EMC filtresi sokuldiiginde, stricinin EMC uyumlulugu oldukga azalir.
Bkz. bolim EMC uyumlulugu ve motor kablosu uzunlugu, sayfa 171.
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Toprak-faz varistori

Toprak-faz varistoru bir IT (topraklamasiz) sistemde kullanima uygun degildir. Suri-
clyl besleme sebekesine baglamadan énce toprak-faz varistorinin baglantisini
kesin. 78. sayfadaki tabloyu kontrol edin.

/N

baglamayin, aksi halde varistér devresi zarar gérebilir.

UYARI! Toprak-faz varistort baglyken sirticlyd IT sistemine (topraklamasiz
gli¢ sistemi veya yiksek direngli topraklamali [30 ohm tizerinde] gli¢ sistemi)

EMC filtresinin (EMC) veya toprak-faz varistoriiniin (VAR) baglantisini kesmenin
gerekli olup olmadigini agagidaki tablodan kontrol edin. Bunun nasil yapilacagi hak-
kinda talimatlar igin bkz. RO...R3 Kasalari (sayfa 79) veya R4...R9 Kasalari (sayfa

80) bolima.
Kasa EMC Toprak Simetrik olarak Kosede IT sistemleri
boyutlari| filtresi -faz topraklanmig topraklamal (topraklanmamig
(EMC) | varistorii TN sistemleri TN sistemleri 2 veya yiiksek
(VAR) | (TN-S sistemleri) 1 direngli olarak
topraklanmig
[>30 ohm]) 3
R0O...R3| EMC - Baglantiyi kesme | Baglantiyi kes Baglantiyi kes
(1 anahtar)
- VAR Baglantiyi kesme | Baglantiyi kesme

(1 anahtar)

Baglantiyi kes

R4...R5| EMC - Baglantiyi kesme R4 ve R5 Baglantiyi kes
(2 vida) Kasalari kdsede
- VAR | Baglantiy1 kesme topraklamgll N Baglantiyi kes
: sistemlerinde
(1 vida)
kullanilamaz.
R6...R9| EMC - Baglantiyi kesme | Baglantiyi kes Baglantiyi kes
(2 vida)
- VAR Baglantiyi kesme | Baglantiyi kesme | Baglantiyi kes
(1 vida)
1 2 3
Y L1 L1 — L1
N L2
L3
PE [ PE ,j
Suricu Suricu Suricu
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RO...R3 Kasalari
Gerekirse, dahili EMC filtresinin veya toprak

icin asagidakileri yapin:

1.

faz varistoriiniin baglantisini kesmek

Sirtcinin gicini kesin.

bkz. sayfa 83.

3. Dahili EMC filtresinin baglantisini kesmek igin EMC anahtarini okun gdsterdigi

g1 agin,

2. Zaten agilmamigsa 6n kapa

yonde kaydirin.

4. Toprak-

lantisini kesmek igin varistér digmesini okun gdéster-

g

faz varistoriniin ba

de kaydirin.

gi yon

di
RO...R2

g e ez

=

R3




80 Elektrik kurulumu

R4...R9 Kasalari

Gerekirse, dahili EMC filtresinin veya toprak-faz varistérinin baglantisini kesmek
icin asagidakileri yapin:

1. Sdrictndn gucund kesin.

2. Zaten acilmamissa kapagi acin. R4 Kasa: bkz. sayfa 83, R5 Kasa: bkz. sayfa 92,
R6...R9 Kasalari: bkz. sayfa 57.

. Dahili EMC filtresinin baglantisini kesmek icin iki EMC vidasini ¢ikarin.

3
4. Toprak-faz varistorinin baglantisini kesmek igin varistor vidasini gikarin.
R

\ &

brc /
D\ \gsd /%
) \

S
>
&
G
/i
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Gl¢ kablolarinin baglanmasi

Baglanti semasi

(PE) PE (PE) L1 L2 L3

Alternatifler igin, bkz. bolim Besleme kesme cihazinin segimi, sayfa 59.

2 | Blendajin iletkenligi PE iletkeni gerekliligini kargilamiyorsa, ayri bir topraklama PE
kablosu (2a) veya ayr bir PE iletkenine sahip bir kablo (2b) kullanin (bkz. sayfa 60).

3 | Blendajl kablo kullaniliyorsa, 360 derece topraklama yapilmasi 6nerilir. Giris kablosu
blendajinin diger ucunu veya dagitim panosundaki PE iletkenini topraklayin.

360 derece topraklama gerekir.

Harici fren direnci.

6 | Blendajin iletkenligi IEC 61439-1 (bkz. sayfa 60) gerekliliklerini karsilamiyorsa ve
kabloda simetrik olarak olusturulmus topraklama iletkeni yoksa (bkz. sayfa 63), ayri bir
topraklama kablosu kullanin.

Not:

iletken blendaj disinda motor kablosunda simetrik olarak olusturulmus topraklama iletkeni
varsa topraklama iletkenini strlici ve motor uclarindaki topraklama terminaline baglayin.

30 kW uzeri motorlar igin asimetrik olarak olusturulmug motor kablosu kullanmayin (bkz. sayfa
60). Dorduincu iletkeninin motor ucuna baglanmasi, rulman akimlarini arttirir ve daha fazla
asinmaya neden olur.
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Baglanti prosediirii, R0...R4 kasalari

1. On kapagi gikarin: Sabitleme vidasini tornavidayla gevsetin (1a) ve kapag alttan
disari dogru (1b) ve sonra yukariya kaldirin (1c).

IP55 (UL Tip 12), IP55 (UL Tip 12), IP55 (UL Tip 12),
IP21 (UL Tip 1) R4

UYARI! Siirlict bir IT (topraklamasiz) sistemine baglanacaksa EMC filtresinin

ve toprak-faz varistériiniin baglantisini kestiginizden emin olun. Bkz. sayfa 77.
Surucu bir késede topraklamali TN sistemine baglanacaksa EMC filtresinin baglanti-
sini kestiginizden emin olun. Bkz. sayfa 77.

2. Yerel dildeki kacak gerilim uyari etiketini yapistirin.
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Lastik rondelalari gecis plakasindan ¢ikarin.

4. RO...R2 kasalari, istege bagh: Dar bir alanda gli¢ kablosu iletkenlerini ve bukdla
blendajlari baglamayi daha kolaylastiracagi i¢in bu noktada gii¢ kablosu toprak-
lama rafini gegici olarak ¢ikarmak mumkindur. Topraklama rafi, gii¢ kablosunun
soyulmus kisimlarini 360 derece topraklamadan énce tekrar takilmalidir.
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Motor kablosu
5. Lastik rondelaya yeterli bliylklikte bir delik agin. Rondelayi kabloya gegirin.

6. Kablonun uglarini sekilde gdsterildidi gibi hazirlayin. Aliminyum kablo kullaniyor-
saniz, surtcuye baglamadan énce soyulmus aliiminyum kabloya yag surin.
Sekillerde (6a, 6b) iki farkli motor kablosu tipi gosterilmektedir. Not: Ciplak blen-
daj 360 derece topraklanacaktir.
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8. Motor kablosunu baglayin.

4. adimda gug¢ kablosu topraklama rafini gegici olarak ¢ikardiysaniz, 360 derece
topraklama hari¢ motor ve giris kablolarini baglayin ve topraklama rafini tekrar
takin. Not: Vidalar farkli uzunluklardadir; 4. adimdaki sekilden her birinin nerede
kullanildigini bakin. Topraklama rafini tekrar taktiktan sonra, kablolar i¢in 360
derece topraklama yapabilirsiniz.

+ Gig kablosu topraklama rafinin kelepgesini kablonun soyulmus kisminin tze-
rinde sikistirarak blendaji 360 derece topraklayin. (8a)

+ Kablonun bikiumll blendajini topraklama terminaline baglayin. (8b)

» Kablonun faz iletkenlerini T1/U, T2/V ve T3/W terminallerine baglayin. Vidalari
seklin altinda belirtilen moment degerlerinde sikin. (8c).

RO...R2 R3
‘ J @) @) @ >
(O v, e w1 [y, ®e eeeee
L] 12 L3 R+l
PE 5 8c s 1 DO+ B Ty 80
@ [[@ S ®
© o . 8b N
J K
@ e @ 8al= [
O OO0 @ ® O O ® ®|® Q€ 8af
— = o ° o
== ==
Kasa RO...R1 R2
tipi N'm [Ibfft| N-m [Ibfft
T1/U, T2/V, T3/W|0.5..06 | 0.4 [1.2...1.5] 1.1
PE, D 15 1.1 15 1.1
B 1® 1.2 0.9 1.2 0.9
Kasa R3 R4
tipi N'm |[Ibfft| N-m |Ibfft
T1/U, T2/V, T3/W|2.5..45| 3.3 4.0 3.0
PE, D 15 1.1 29 | 21
B 1® 1.2 0.9 1.2 0.9

Giris gui¢ kablosu

9. Lastik rondelaya yeterli blyUklukte bir delik agin. Rondelayi kabloya gegirin.

10. Kablonun uglarini sekilde goésterildigi gibi hazirlayin. Aliminyum kablo kullaniyor-
saniz, surucuye baglamadan 6nce soyulmus aliminyum kabloya yag surin. Not:
Ciplak blendaj 360 derece topraklanacaktir. Blendajdan yapilan 6rguyl PE ilet-
keni olarak sari ve yesil renkte isaretleyin.
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11. Kabloyu, gegis plakasi deliginden gegirin ve rondelayi delige takin.

12. Girig gli¢ kablosunu baglayin.

* Gug kablosu topraklama rafinin kelepgesini kablonun soyulmus kisminin tize-
rinde sikistirarak blendaji 360 derece topraklayin. (12a)

» Kablonun bukimli blendajini topraklama terminaline baglayin. (12b)

» Kablonun ilave PE iletkenini (bkz. bélim Giivenlik talimatlari, 17. sayfadaki
not) baglayin (12c).

« Kablonun faz iletkenlerini L1, L2 ve L3 terminallerine baglayin. Vidalari seklin
altinda belirtilen moment degerlerinde sikin. (12d).

RO...R2 R3
@ INPUT IBIR‘?KIEI%Z;J @MG'V{FJOR & @ SN
12 <12b s
o w o2 Je
I
O ©
® 29@®) (=) © [
0 oe @ @O O ® (2dpld Sle g
— —] I o] o o
Kasa RO...R1 R2
tipi N'm [Ibfft| Nm [Ibfft
L1,L2,L3 |[05..06| 04 [1.2..15| 1.1
PE, D 15 1.1 15 1.1
el 16 1.2 0.9 1.2 0.9
Kasa R3 R4
tipi N'm |Ibf-ft| N-m |Ibfft
L1,L2,L3 |[25.45]| 33 4.0 3.0
15 1.1 2.9 2.1
1.2 0.9 1.2 0.9
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Fren direnci kablosu (varsa)
Sadece RO0...R3 kasalari

13. R0...R2 Kasalari: Fren direnci kablosunun topraklama rafini (teslimatta plastik
torba icinde montaj vidalariyla birlikte verilir) gli¢ kablolarinin topraklama rafina
monte edin.
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15. Kabloyu, 8. adimdaki motor kablosu gibi baglayin. Blendaji 360 derece toprakla-
yin (15a). Bukimlu blendaji topraklama terminaline (15b) ve iletkenleri R+ ile R-
terminallerine baglayin (15c) ve seklin altindaki moment degerinde sikin.

R3

Kasa tipi RO...R1 R2 R3
N-m Ibf-ft N'm Ibf-ft N'm Ibf-ft
R+, R- 0.5...0.6 0.4 1.2..15 1.1 25..45 3.3
PE, D 15 1.1 15 1.1 15 1.1
B 1® 1.2 0.9 1.2 0.9 1.2 0.9

Sonuglandirma

Not: R0...R2 Kasalari: Bu noktada secenek yuvasi 2'de, kullaniliyorsa herhangi bir
istege bagl G/C genisletme modiilii kurmalisiniz. Bkz. béliim Istege bagl modiillerin

takilmasi, sayfa 120.

16. Kontrol kablolarinin topraklama rafini (teslimatta plastik torba icinde montaj vida-
lariyla birlikte verilir) gi¢ kablolarinin topraklama rafina monte edin.

y PS5l

y

©)
e
——

\
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17. Kontrol kablolarini kurmaya devam etmeyecekseniz, kullaniimayan (simdilik) ron-
delalari gegis plakasindaki deliklere yerlestirin.

18. Unitenin disinda yer alan kablolari mekanik olarak sabitleyin.
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19. Motor kablo blendajini motor tarafinda topraklayin. Minimum radyo frekansi para-
ziti icin motor kablo blendajini, motor terminal kutusunun gegisinde 360 derece
topraklayin.
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Baglanti prosediirii, R5 kasasi

IP21 (UL Tip 1)
1. Modil kapadini ¢ikarin: Sabitleme vidalarini tornavidayla gevsetin (1a) ve kapagi
alttan disan dogru (1b) ve sonra yukariya kaldirin (1c).

Kutu kapadini ¢ikarin: Sabitleme vidalarini tornavidayla gevsetin (1d) ve kapagdi
asagi dogru kaydirin (1e).

IP55 (UL Tip 12)

1. On kapagi gikarin: Sabitleme vidalarini tornavidayla gevsgetin (1a) ve kapag alt-
tan disar1 dogru (1b) ve sonra yukariya kaldirin (1c).

IP21 (UL Tip 1) IP21 (UL Tip 1) IP55
D T 1 = »

=g

(UL Tip 12)
>

>a

UYARI! Siirlict bir IT (topraklamasiz) sistemine baglanacaksa EMC filtresinin

ve toprak-faz varistériiniin baglantisini kestiginizden emin olun. Bkz. sayfa 77.
Sirucu késede topraklamali TN sistemine baglanacaksa EMC filtresinin baglantisini
kestiginizden emin olun. Bkz. sayfa 77.
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2. Yerel dildeki kacak gerilim uyari etiketini kontrol panelinin yan tarafina yapistirin.

3. Birtornavida ile klipsleri agip kaldirarak (3a) ve kapagi disari dogru gekerek (3b)
glg kablosu terminallerinin Gzerindeki kapadi ¢ikarin.
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Motor kablosu

Motor kablosu igin simetrik blendajli kablo kullanin. Kablo blendaiji, striicliniin veya
motorun tek PE iletkeniyse blendajin iletkenlidinin PE igin yeterli oldugundan emin
olun.

4. Lastik rondelaya uygun boyutlu bir delik acin. Rondelayi kablonun tzerine dogru
kaydirin.

5. Motor kablosunun uglarini sekil 5a ve 5b'de gosterildigi gibi hazirlayin (iki farkh
motor kablosu tipi gosterilmistir). Aliminyum kablo kullaniyorsaniz sirictye bag-
lamadan 6nce soyulmus aliiminyum kabloya yag suriin. Not: Ciplak blendaj 360
derece topraklanacaktir. Blendajdan yapilan érgiyu PE iletkeni olarak sari ve
yesil renkte isaretleyin.
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6. Kabloyu alt plaka deliginin iginden gegirin ve rondelayi delige takin.

7. Motor kablosunu baglayin:

* Gilg kablosu topraklama rafinin kelepgesini kablonun soyulmus kismi izerine
sikistirarak blendaji 360 derece topraklayin (7a).

» Kablonun bikimli blendajini topraklama terminaline baglayin (7b).

» Kablonun faz iletkenlerini T1/U, T2/V ve T3/W terminallerine baglayin (7c).
Vidalari sekilde belirtilen tork degerlerinde sikin.

Q Li L2 L3 Bc+ DBC- TWU T2V T3W
6 il =l
(&) ©) ©) ® ® ® ® ‘”@ @
u = 7b
\ PE =l =
N ERUACICIBINCANE [ {ERNE
/4 © @ \ )
‘
=
i (0
A s
9:{;" [® @ ©
~ 6 10 G _J® @ &
)Nl
pEe ®©Ee EEe
SEatEt=
Kasa tipi T1/U, T2V, T3IW PE, ® D
N'm Ibf-ft M N-m Ibof-ft N-m Ibf-ft
R5 5.6 4.1 M5 2.2 1.6 1.2 0.9




96 Elektrik kurulumu

Giris giicii kablosu

8. Girig glicl kablosu i¢gin 4...6 adimlarini tekrarlayin.

9. Girig gucl kablosunu baglayin. Vidalari sekilde belirtilen tork degerlerinde sikin.

10. Kablo kutusu plakasini takin. Plakayl konumlandirin ve vidayi sikin.

U)
N
® e\, N
7
. ® (VA
)
@ ®
© e ® ® @ [
©)
rEe ©BEHE @©E¢
—Elc > e>
Kasa tipi L1, L2, L3 PE, D
N'm Ibf-ft M N-m
R5 5.6 4.1 M5 2.2
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11. Cikintilart muhafazanin stiinde karsilik gelen noktalara yerlestirip kapagi yerine
bastirarak kapagi tekrar gli¢c terminallerinin Gizerine takin.

Sonuglandirma
12. Unitenin disinda yer alan kablolari mekanik olarak sabitleyin.

13. Motor kablo blendajini motor tarafinda topraklayin. Minimum radyo frekansi para-
ziti icin motor kablo blendajini, motor terminal kutusunun gegisinde 360 derece
topraklayin.




98 Elektrik kurulumu

Baglanti prosediirii, R6...R9 kasalari

UYARI! Siricu bir IT (topraklamasiz) sistemine baglanacaksa EMC filtresinin

ve toprak-faz varistériniin baglantisini kestiginizden emin olun. Bkz. sayfa 77.
Sdrict, kosede topraklamali TN sistemine baglanacaksa EMC filtresinin baglantisini
kestiginizden emin olun. Bkz. sayfa 77.

1. Yerel dildeki kacak gerilim uyari etiketini kontrol panelinin yan tarafina yapistirin.

2. Kablo kutusunun yan plakalarini sékuin. Sabitleme vidalarini sékin ve duvarlari
disari dogru kaydirin.
0

3. Giug kablosu terminallerinin Uzerindeki kapagu, klipsleri bir tornavida ile agip
kapagi cekerek cikarin.

4. Takilacak kablolar i¢in kapakta delikler agin.

5. R8...R9 Kasalari: Paralel kablolar kurarsaniz, ayrica kurulacak kablolar igin alt
kapakta delikler agin.
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Motor kablosu
6. Lastik rondelaya yeterli bliylklikte bir delik agin. Rondelayi kabloya gegirin.

7. Girig guict kablosunun ve motor kablosunun uglarini sekilde gdsterildigi gibi hazir-
layin. Aliminyum kablo kullaniyorsaniz, sirictiye baglamadan énce soyulmus
aliminyum kabloya yag surin. Sekillerde (7a, 7b) iki farkli motor kablosu tipi gés-
terilmektedir. Not: Ciplak blendaj 360 derece topraklanacaktir. Blendajdan yapi-
lan 6rgliyl PE iletkeni olarak sari ve yesil renkte isaretleyin.

8. Kablolari, gecis plakasi deliklerinden gegirin ve rondelalari deliklere takin (motor
kablosu sagda ve giris gii¢ kablosu solda).

9. Motor kablosunu baglayin.
» Blendaji topraklama kelepgeleri altinda 360 derece topraklayin.
» Kablonun bikumli blendajini topraklama terminaline baglayin (9a).

» Kablonun faz iletkenlerini T1/U, T2/V ve T3/W terminallerine baglayin. Vidalari
asagidaki sekilde belirtilen moment degerlerinde sikin (9b).

R8...R9 kasalari i¢in Not 1: Konektdre sadece bir iletken baglarsaniz, iletkeni

ust baski plakasinin altina yerlestirmeniz tavsiye edilir.

R8...R9 kasalar i¢in Not 2: Konektorler sékilebilir, ancak sékmeniz tavsiye edil-
mez. Konektdrleri sbkerseniz, asagidaki gibi séklp tekrar takin:
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Giris giicii kablosu

10. Girig glicu kablosunu 9. adimdaki gibi baglayin. L1, L2 ve L3 terminallerini kulla-
nin.

my
8 @ ®|LLEL @ @)@ 9b obji@| | ®||® @| @
R $ljunc
@) - @ I e
°B @ B oa) 4 / J
/‘/
[ P —— [E) 7N
S — [ E—
M5x25/35 , | @ 5 5 Bl ol6 5
: : : e :
> > 8 8 >
= = e =) S
Kasa tipi L1, L2, L3, T1/U, T2/V, T3/W PE, @ B 1®
N'm Ibf-ft N-m N-m N'm Ibf-ft
R6 30 221 9.8 7.2 1.2 0.9
R7 40 29.5 9.8 7.2 1.2 0.9
R8 40 29.5 9.8 7.2 1.2 0.9
R9 70 51.6 9.8 7.2 1.2 0.9

T1/U, T2/V ve T3/W Terminalleri

+ Konektdru barasina baglayan somunu sékuin.

+ lletkeni konektdr baski plakasinin altina yerlestirin ve iletkenin én sikmasini
yapin.

+ Konektdrl barasina geri yerlestirin. Somunu yerlestirin ve en az iki tur elle
dondurin.

UYARI! Alet kullanmadan 6nce, vidanin/somunun diglerinin oturdugundan
yi ‘ \ emin olun. Dislerin oturmamasi siiriicliye hasar verecek ve tehlikeye neden

olacaktir.

*  Somunu 30 N-m (22 Ibf-ft) moment ile sikin.
+ lletken(ler)i R8 kasa igin 40 N-m (30 Ibf-ft) veya R9 kasa igin 70 N-m (52 Ibf-ft)
moment ile sikin.
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L1, L2 ve L3 Terminalleri
» Konektdrl terminal diregine baglayan kombi vidayi sékiin ve konektori gekip

cikarin.

+ lletkeni konektdr baski plakasinin altina yerlestirin ve iletkenin én sikmasini
yapin.

* Konektdru terminal diregine geri yerlestirin. Kombi viday! yerlestirin ve en az
iki tur elle dondurin.

UYARI! Alet kullanmadan 6nce, vidanin/somunun diglerinin oturdugundan
YA ‘ \ emin olun. Dislerin oturmamasi siiriicliye hasar verecek ve tehlikeye neden

olacaktir.

* Kombi viday1 30 N-m (22 Ibf-ft) moment ile sikin.
+ lletken(ler)i R8 kasa igin 40 N-m (30 Ibf-ft) veya R9 kasa igin 70 N-m (52 Ibf-ft)
moment ile sikin.

11. R8...R9 Kasalari: Paralel kablo kurarsaniz, paralel gli¢ kablolari igin ikinci toprak-
lama rafini kurun (11a) 6...77 adimlarini tekrarlayin (11b).

R8...R9 R8...R9

R

/ “‘\;\!!Il
é‘, N

12. Kontrol kablolarinin topraklama rafini takin.
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13. Kapagi gii¢ terminallerinin Uzerine tekrar takin.

14. Unitenin disinda yer alan kablolari mekanik olarak sabitleyin.

: :
® 00 o/l ® 90 ©

D> D <D >
i i i

M. B

15. Motor kablo blendajini motor tarafinda topraklayin. Minimum radyo frekansi para-

ziti igin motor kablo blendajini, motor terminal kutusunun gecisinde 360 derece
topraklayin.

DC baglantisi

UDC+ ve UDC- terminalleri (R4...R9 kasalarinda standart) harici fren kiyici Gniteleri
kullanmak igindir.
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Kontrol kablolarinin baglanmasi

ABB standart makrosunun varsayilan G/C baglantilari igin bkz. bélim Varsayilan G/C
baglanti semasi (ABB standart makrosu), sayfa 104. Diger makrolar igin bkz.
ACS580 firmware manual (3AXD50000016097 [ingilizce]).

Kablolari 114. sayfadaki Kontrol kablosu baglanti prosedirii RO...R9 bdliminde
aciklandigi gibi baglayin.
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Varsayilan G/G baglanti semasi (ABB standart makrosu)
RO...R5

[ st [ AL U/IL_ [Al1 igin gerilim/akim secimi: U1 "

) [ S2 | ARUN _ [AR2igin gerilim/akim secimi: U1 %

X1 Referans gerilimi ve analog girislerle ¢ikislar

SCR Sinyal kablosu blendaji (ekran)

Al1 Cikis frekansi/hizi referansi: 0...10 V¥

AGND Analog giris devresi ortak ucu

]
1...10 kohm S
l%. T

+10V Referans gerilimi 10 VDC

Al2 Yapilandiriimadi
p AGND Analog giris devresi ortak ucu
maks. I%: AO1 Cikis frekansi: 0...20 mA

AO2 Cikig akimi: 0...20 mA

AGND Analog ¢ikis devresi ortak ucu

AO1 /U AO1 icin gerilim/akim secimi: | Il U

X2 ve X3 Yardimci gerilim ¢ikisi ve programlanabilir dijital girigler

+24V Yardimci gerilim cikisi +24 VDC, maks. 250 mAY)

DGND Yardimci gerilim ¢ikisi ortak ucu
DCOM Timu icin ortak dijital girig
T DIt Durdur (0) / Baslat (1)
" DI2 ileri (0) / Geri (1)
—" DI3 Sabit frekans/hiz segimi®
—" DI4 Sabit frekans/hiz segimi®
—"" DI5 Rampa grubu 1 (0) / Rampa grubu 2 (1)°
8) L

DI6 Yapilandiriimadi

RO1C Caligmaya hazir
:1 250 VAC /30 VDC
— 2A
Galisiyor
:1 250 VAC /30 VDC
— 2A
Hata (-1)
:| 250 VAC /30 VDC
RO3B — 2A
EIA-485 Modbus RTU
Not: Bazi kontrol kartlarin- 29 B+
da X4 disindaki konektor- 30 A- Dahili Modbus RTU (EIA-485)
ler 32. sayfadaki sekilde 31 DGND
gbsterildigi gibi yesildir. S4 TERM Seri veri baglantisi sonlandirma anahtari
S5 BIAS Seri veri baglantisi bias direngleri anahtari
X4 Glivenli moment kapatma
g; 83% GEJV_gQ_Ii Q’loment kapatma. Fapri](a baglantisi.
7) 36 SGND Siricunin baglamasi igin her iki devre kapali
7) olmalidir. Bkz. Giivenli moment kapatma islevi
g; :m; bolama, sayfa 221.

*) Ttim kontrol kartlari $1, S2 ve S3 anahtarlarina sahip degil. Bu durumda, Al1 ve Al2 girisleri

AO1 cikisi igin gerilimi veya akimi parametrelerle segin. Yazilim el kitabina bakin.

Yardimci voltaj gikigi +24 V (X2:10) icin toplam yUk kapasitesi 6,0 W'tir (250 mA / 24 VDC).

Kablo boyutlar:
0,2...2,5 mm? (24...14 AWG): +24V, DGND, DCOM, B+, A-, DGND, Ext. Terminalleri 24V
0,14...1,5 mm? (26...16 AWG): DI, Al, AO, AGND, RO, STO terminalleri

Sikma momentleri: 0,5...0,6 N-m (0,4 Ibf-ft)
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R6...R9

o]
1...10 kohm S
I%. T

maks. [ 7]

500 ohm 0 P

N S1 [ A U/I_ [Al igin gerilim/akim segimi: UL | " |
) [ s2 | Ai2uil__[AI2gin gerilim/akim secimi: U1 ? |
Referans gerilimi ve analog girislerle cikislar
SCR Sinyal kablosu blendaji (ekran)
Al1 Cikis frekansi/hizi referansi: 0...10 V¥
AGND Analog giris devresi ortak ucu
+10V Referans gerilimi 10 VDC
Al2 Yapilandiriimadi
AGND Analog giris devresi ortak ucu
AO1 Cikig frekansi: 0...20 mA
AO2 Cikig akimi: 0...20 mA
AGND Analog ¢ikis devresi ortak ucu
AO1 /U AO1 igin gerilim/akim segimi: | Il U
X2 ve X3 Yardimci gerilim gikisi ve programlanabilir dijital girigler
+24V Yardimci gerilim cikisi +24 VDC, maks. 250 mA)

DGND Yardimci gerilim gikigi ortak ucu
DCOM TUmd icin ortak dijital giris
—" DI Durdur (0) / Baglat (1)
" DI2 ileri (0) / Geri (1)
—" DI3 Sabit frekans/hiz segimi®
" DI4 Sabit frekans/hiz secimi®
—" DI5 Rampa ayari 1 (0) / Rampa ayan 2 (1)%
8) " DI6 Yapilandiriimadi

X8 Role cikiglari
RO1C Calismaya hazir
:| 250 VAC /30 VDC
— 2A

Calisiyor
:1 250 VAC /30 VDC
— 2A

Hata (-1)
:; 250 VAC /30 VDC
RO3B — 2A

EIA-485 Modbus RTU

: - B+ -
Not: fzglﬁg’;ﬁ%ﬁ:ﬁgf 2 o~ Dahili Modbus RTU (EIA-485). Bkz. ACS580
ler 3. sayfadaki sekilde 31 DGND firmware manual (3AXD50000016097 [Ingilizce]).
gosterildigi gibi yesildir. S4 TERM Seri veri baglantisi sonlandirma anahtari
S5 BIAS Seri veri baglantisi bias direngleri anahtari
X4 Glvenli moment kapatma
34 OuUT1 R . . B
35 ouT2 Guvenli moment kapatma. Fabrika baglantisi.
7) 36 SGND Suricunin baglamasi igin her iki devre kapali
7) olmalidir. Bkz. béliim Giivenli moment kapatma
37 IN1 islevi, sayfa 221.
. 38 IN2
Bkz. 106. sayfadaki X10 24V AC/DC

notlar. “24 V AC/DC+ in| Sadece R6...RO: Ext. 24 V AC/DC girisi, ana
24\ AC/DC- in | beslemenin baglantisi kesildiginde kontrol
*) Tum kontrol kartlari S1, S2 ve S3 anahtarlarina sahip degil. Bu durumda, Al1 ve Al2 girisleri
AO1 cikigi igin gerilimi veya akimi parametrelerle secin. Yazilim el kitabina bakin.
Yardimcl voltaj ¢ikisi +24 V (X2:10) i¢in toplam yuk kapasitesi 6,0 W'tir (250 mA / 24 VDC).
Kablo boyutlari: 0,14...2,5 mm? (26...16 AWG): Tim terminaller

Sikma momentleri: 0,5...0,6 N-m (0,4 Ibf-ft)
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Notlar:

N Akim[0(4)...20 mA, R;, = 100 ohm] veya gerilim [0(2)...10 V, R;, > 200 kohm] girisi S1 anah-
tari (Al1) ile veya kontrol kartina bagh olarak bir segim parametresiyle segcilir. Ayari degistir-
mek icin ilgili parametreyi degdistirmek gerektir.

2) Akim [0(4)...20 mA, Rin, = 100 ohm] veya gerilim [0(2)...10 V, R;, > 200 kohm] girisi S2 anah-
tari (Al2) ile veya kontrol kartina bagh olarak bir segim parametresiyle segilir. Ayari degistir-
mek icin ilgili parametreyi degdistirmek gerektir.

3) Yardimci gerilim gikisi +24V'un (X2:10) toplam yuk kapasitesi, 6,0 W (250 mA / 24 V) eksi
kartin Gzerine kurulu istege bagh modidiller tarafindan gekilen gugtur.

4) Vektor kontrolii secilmis olmasi halinde hiz referansi olarak Al1 kullanihr.

5) Skaler kontrolde (varsayilan): Bkz. Menii - Birincil ayarlar - Baglatma, durdurma, referans

- Sabit frekanslar veya 28 Frekans referans zinciri parametre grubu.
Vektor kontrolde: Bkz. Menii - Birincil ayarlar - Baglatma, durdurma, referans - Sabit hiz-
lar veya 22 Hiz referans segimi parametre grubu.

DI3 |DI4 Caligma/Parametre

Skaler kontrol (varsayilan) Vektor kontrolii
0 |0 |Al1 Gzerinden frekans ayari Al1 Gzerinden hiz ayari
1 0 |28.26 Constant frequency 1 22.26 Constant speed 1
0 |1 28.27 Constant frequency 2 22.27 Constant speed 2
1 1 |28.28 Constant frequency 3 22.28 Constant speed 3

6) Skaler kontrolde (varsayilan): Bkz. Menii - Birincil ayarlar - Rampalar veya 28 Frequency

reference chain parametre grubu.
Vektor kontrolde: Bkz. Menu - Birincil ayarlar - Rampalar veya 23 Speed reference ramp
parametre grubu.

DI5 |[Rampa Parametreler
ayari |Skaler kontrol (varsayilan) Vektor kontrolii
0 1 28.72 Freq acceleration time 1 23.12 Acceleration time 1
28.73 Freq deceleration time 1 23.13 Deceleration time 1
1 |2 28.74 Freq acceleration time 2 23.14 Acceleration time 2
28.75 Freq deceleration time 2 23.15 Deceleration time 2

7 Fabrikada jumper'lara baglanmigtir.

8) Not: Dijital sinyaller igin blendajli bukimlu ¢ift kablo kullanin.

9) Kablonun dis blendajini kontrol kablolarinin topraklama rafindaki topraklama kelepgesinin

altinda 360 derece topraklayin.

Konektor ve anahtar kullanimi hakkinda daha fazla bilgi asagidaki bolimlerde verilmistir. Ayrica,
bkz. bélum Kontrol baglanti verileri, sayfa 173.



Elektrik kurulumu 107

Anahtarlar
Anahtar Aciklama Konum
S1 Analog girig Al1'in gerilim veya akim girisi | U | Gerilim (U) (varsayilan)
(A1) olarak kullanimini belirler. Kontrol kartinda | ITHlA!1
anahtar yoksa bir parametreyle gerilimi u | Akim (1)
veya akimi segin. A
S2 Analog giris Al2'nin gerilim veya akim girisi | U | Gerilim (U)
(AI12) olarak kullanimini belirler. Kontrol kartinda | IHlAI2
anahtar yoksa bir parametreyle gerilimi u | Akim (I) (varsayilan)
veya akimi segin. [ 1 LW
S3 Analog ¢ikis AO1'in akim veya gerilim | U Akim (I) (varsayilan)
(AO1) | cikist olarak kullanimini belirler. Kontrol Aot
kartinda anahtar yoksa bir parametreyle | U Gerilim (U)
gerilimi veya akimi segin. Ao
S4 Modbus baglantisini sonlandirma. Siriicl, | AC Bara sonlandiriimadi
(TERM) baglantidaki ilk ya da son Unite ise sonlan- (varsayilan)
dinimis (ACIK) konumunda olmalidir.
TERM
AC Bara sonlandirildi
TliM
S5 Baraya polarlama gerilimlerini acar. Terci- AC Bias kapal (varsayilan)
(BIAS) | hen baranin sonundaki bir (ve sadece bir) !

cihazda bias ac¢ik olmahdir.

BIAS

AC

BIAS

Bias acik
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Dijital girigler igcin PNP yapilandirmasi

PNP yapilandirmasi icin dahili ve harici +24 V gii¢ kaynagi baglantilari agagidaki
sekilde gosterilmektedir.

Dahili +24 V glg kaynagi Harici +24 V gu¢ kaynagi
PNP baglanti (kaynak) PNP baglanti (kaynak)

X2 ve X3 X2 ve X3

10 [+24V 10 |+24V

11 |DGND 11 |DGND

|: 12 |DCOM +22 x gg L 12 |DCOM

————1{13 |DI1 —|13 |DI1
—"—{14 |DI2 —|14 |DI2
—"—115 |DI3 —| 15 |DI3
—"—16 |DI4 —|16 |DI4
—"—{17 |DI5 —17 |DI5
—"—18 [DI6 —|18 |DI6

UYARI! Kontrol kartina harici bir 24 V AC kaynaktan gi¢ verilirken, +24 V AC kabloyu
kontrol kartinin topragina baglamayin.
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Dijital girisler icin NPN yapilandirmasi

NPN yapilandirmasi igin dahili ve harici +24 V glg¢ kaynagi baglantilari asagidaki
sekilde gosterilmektedir.

Dahili +24 V gui¢ kaynagi Harici +24 V glg kaynagi
NPN baglanti (sogutma blogu) NPN baglanti (sogutma blogu)
e e
(13...17 terminalleri) 10 |+24V 10 | +24V
sahip olan kontrol 11 [DGND +24V DC o—— | 11 |DGND
kartlari, sag tarafa 12 |DCOM 0V DC 12 |DCOM
bakin. 13 [DI —[13[DN
RO...R5 R6...R9 14 1DI2 — 12 D2
15 |DI3 —115 |DI3
16 |DI4 —|16 |DI4
17 |DI5 —117 |DI5
18 |DI6 — 18 |DI6
&/Iavi I?t”ltal )gél:lls X2 ve X3 X2 ve X3
n
(1317 terminalleri 10 J+24v 10 |+24v
sahip olan kontrol 11 |DGND — 11 [DGND
kartlari, sag tarafa 12 |DCOM 0V DC 12 |DCOM
bakin. 13 DI 13 |DN
RO...R5 R6...R9 14 |DI2 —{14 |DI2
- 15 [DI3 —[15 D13
) 16 |DI4 Not: DI6 des- —[16 |DI4
. 17 IDI5 teklenmez. — M7 1DI5
18 |DI6 18 |DI6

UYARI! Kontrol kartina harici bir 24 \V AC kaynaktan gug verilirken, +24 V AC kabloyu
kontrol kartinin topragina baglamayin.
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Analog cikis 2'den 0...10 V elde etmek i¢in baglanti (AO2)

Analog cikis AO2'den 0...10 V elde etmek igin, analog ¢ikis 2 AO2 ile analog ortak
topraklama AGND arasina 500 ohm direng (veya paralel olarak iki adet 1 kohm
direng) baglayin.

Ornekler asagidaki sekilde gosteriimektedir.

X1

8 [AO2 |Analog cikis 2. Varsayilan gikis 0...20 mA.

.10V

500 ohm
Analog ortak topraklama. Sasiye 2 Mohm'luk
bir diren¢ Gzerinden dahili olarak baglanir

0.
©

AGND

X1

Q

8 [AO2 |Analog cikis 2. Varsayilan ¢ikis 0...20 mA.
1 kohm 1 kohm

.10V

Analog ortak topraklama. Sasiye 2 Mohm'luk
bir direng lGzerinden dahili olarak baglanir

0

9 |AGND

[e]
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iki kablolu ve ii¢ kablolu sensér baglanti drnekleri

Manuel/Otomatik, Manuel/PID ve PID makrolari (bkz. ACS580 firmware manual
(8AXD50000016097 [ingilizce])) analog giris 2'yi (Al2) kullanir. Bu sayfalardaki bag-
lanti semalarinda harici beslemeli bir sensor kullanilir (baglanti gosteriimez). Asagi-
daki sekiller, surtictu yardimci gerilim ¢ikigi ile beslenen iki kablolu veya u¢ kablolu
sensor/verici kullanan baglantilara érnektir.

Not: Yardimci 24 VDC (250 mA) ¢ikisinin maksimum kapasitesi asiimamalidir.

iki kablolu sensér/verici

X1

4...20 mA|

o

Al2

[e]

AGND

Proses gergek deger 6l¢gimu veya referans,
0(4)...20 mA, R;, > 100 ohm

b

+24V

L11

DGND

Yardimci gerilim ¢ikisi, yalitimsiz,
+24 VDC, maks. 250 mA

Not: Sensor beslemesi, akim ¢ikisi yoluyla yapilir ve suriicu besleme gerilimini
(+24 VDC) besler. Bu nedenle ¢ikis sinyali 4...20 mA olmali, 0...20 mA olmamalidir.

Ug kablolu sensér/verici

OUT (0)4...20 mA

X1

[$,]

Al2

+

AGND

Proses gercek deger 6lgimii veya referans,
0(4)...20 mA, R;, > 100 ohm

10

+24V

DGND

Yardimci gerilim ¢ikisi, yalitimsiz,
+24 VDC, maks. 250 mA
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Frekans girigi olarak DI5 veya DI6

Dijital girisin surlctde frekans girigi olarak kullanilabilmesi i¢in bkz. bélum Dijital giris-
ler DI1...DI6, sayfa 173. Parametreleri dijital frekans girisine ayarlamak igin bkz.
ACS580 standard control program firmware manual (3AXD50000016097 [ingilizce]).

PTC girisi olarak DI6

DI6'nin siricude PTC girisi olarak kullanihp kullanilamayacagi igin bkz. bélim Dijital
girisler DI1...DI6, sayfa 173. PTC girisi olarak DI6 kullanilirsa parametrelerin uygun
sekilde nasil ayarlanacagdi hakkinda bilgi icin bkz. ACS580 standard control program
firmware manual (3AXD50000016097 [ingilizce]).

Not: DI6, PTC girisi olarak kullanilirsa, kablo baglantisinin ve PTC sensorunin gifte
yalitiimasi gerekir. Yoksa CMOD-02 G/C genisletme modulu kullaniimalidir.

|
i 10 |PTCIN

R TRy

U

1) Birden altiya PTC termistorleri seri olarak baglandi.
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Pt100, Pt1000, Ni1000, KTY83 ve KTY84 sensor girigleri olarak Al1 ile Al2 (X1)

Motor sicakhdi 6lgimu igin analog giris ve ¢ikis arasinda asagida gdsterildigi gibi bir,
iki veya u¢ Pt100 sensord, bir, iki veya tU¢ Pt1000 sensori ya da bir Ni1000, KTY83
veya KTY84 sensori baglanabilir. Kablo blendajlarinin her iki ucunu dogrudan top-
raga baglamayin. Bir ucta kondansatér kullanilamiyorsa, blendajin bu ucunu bagla-
madan birakin.

1...3 x (Pt100 veya Pt1000) veya
1 x (Ni1000, KTY83 veya KTY84)

An |1
- — AGND
T T 7T L !
T — AOn 2)
: AGND

1 |

1) Kontrol kartinda S1 ve S2 anahtarlari varsa, analog giris Al1 igin giris tipini S1 anahtariyla
veya analog giris Al2 i¢in S2 anahtariyla ayarlayin, aksi halde ayari bir parametreyle yapin.
ligili analog giris initesini 12 Standart Al parametre grubunda V (volt) olarak ayarlayin.

2)13 Standart AO parametre grubunda etkinlestirme modunu segin.

UYARI! Yukarida gosterilen girisler IEC 60664'e gore yaltilmadigindan, motor sicaklik

sensoru baglantisi igin motorun elektrikli pargalari ile sensoér arasinda ift ya da glglendi-
rilmis yalitim olmasi gerekir. Montaj gereklilikleri karsilanmiyorsa, G/C karti terminalleri temasa
karsi korunmalidir ve bagka ekipmanlara baglanmamalidir veya sicaklik sensori G/C terminal-
lerinden yahtiimalidir.

Giivenli moment kapatma (X4)

Surlclnin baslamasi icin her iki baglanti (IN1'e +24V DC ve IN2'ye +24 VDC) kapal
olmalidir. Varsayilan olarak terminal blogunda devreyi kapatacak jumper'lar bulun-
maktadir. Surtictiye harici bir Glvenli moment kapatma devresi baglamadan énce
jumper'lari gikarin. Bkz. bélim Giivenli moment kapatma islevi, sayfa 221.

Not: STO igin yalnizca 24 VDC kullanilabilir. Yalnizca PNP giris yapilandirmasi kulla-
nilabilir.
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Kontrol kablosu baglanti prosediirii RO...R9

UYARI! Bolum Giivenlik talimatlari, 13. sayfadaki talimatlara uygun hareket
edin. Bunlara uymamaniz halinde 6lim ya da yaralanma s6z konusu olabilir
veya ekipman zarar gorebilir.

1. SdriclyU durdurun ve galismaya baslamadan 6nce Elektrik ¢galismasi éncesinde
alinacak 6nlemler bélumindeki (sayfa 716) adimlari gergeklestirin.

2. Zaten c¢ikariimamigsa 6n kapagi/kapaklari ¢ikarin. Bkz. sayfa 83 (R0...R4), sayfa
92 (R5) veya sayfa 57 (R6...R9).

Analog sinyaller
RO...R2 ve R3 (sayfa 116), R4 (sayfa 117), R5 (sayfa 118) ve R6...R9 (sayfa 119)

kasalari icin sekiller bir kablo baglama 6rnegi gosterir. Baglantilari kullanimdaki
makroya gére yapin.

3. Lastik rondelaya yeterli biiykliikte bir delik agin ve rondelayi kabloya gegirin.
Kabloyu, gecis plakasindaki bir delikten gecirin ve rondelayi delige takin.

4. Dis kablo blendajini topraklama kelepgesinin altinda 360 derece topraklayin.
Soyulmamis kabloyu, kontrol paneli terminallerine mimkiin oldugunca yakin
tutun.

R5...R9 kasalari: Kablolari kontrol kartinin altindaki kelepgelerde mekanik olarak
sabitleyin.

Ayrica cift kablo blendajlarini ve SCR terminalinde topraklama kablosunu da top-
raklayin.

5. Kabloyu 71716. (R0O...R2 ve R3), 117. (R4), 118. (R5) veya 119. (R6...R9) sayfalar-
daki sekillerde gosterildigi gibi yonlendirin.

6. lletkenleri kontrol kartinin ilgili terminallerine baglayin ve 0,5...0,6 N-m (0,4 Ibf-ft)
degerinde sikin.

Dijital sinyaller
RO...R2 ve R3 (sayfa 116)), R4 (sayfa 117), R5 (sayfa 118) ve R6...R9 (sayfa 119)

kasalari i¢in sekiller, kablo baglama 6rnegi gosterir. Baglantilari kullanimdaki
makroya gore yapin.

7. Lastik rondelaya yeterli blyukltkte bir delik agin ve rondelayi kabloya gegirin.
Kabloyu, gegis plakasindaki bir delikten gecirin ve rondelayi delige takin.

8. Dis kablo blendajini topraklama kelepgesinin altinda 360 derece topraklayin.
Soyulmamis kabloyu, kontrol paneli terminallerine mimkin oldugunca yakin
tutun.

R5...R9 kasalari: Kablolari kontrol kartinin altindaki kelepgelerde mekanik olarak
sabitleyin.

Cift blendajli kablo kullaniyorsaniz, ayrica gift kablo blendajlarini ve SCR termina-
linde topraklama kablosunu da topraklayin.
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9. Kabloyu 776. (R0O...R2 ve R3), 117. (R4), 118. (R5) veya 119. (R6...R9) sayfalar-
daki sekillerde gosterildigi gibi yénlendirin.

10. iletkenleri kontrol kartinin ilgili terminallerine baglayin ve 0,5...0,6 N-m (0,4 Ibf-ft)
degerinde sikin.

11. Tum kontrol kablolarini saglanan kablo baglama yerlerine baglayin.

Not:

» Blendajlarin diger uglarini bosta birakin veya birkag nanofarad (6rn. 3,3 nF /
630V) yiksek frekansli kondansatér tizerinden dolayh olarak topraklayin. Blendaj
ayni topraklama hattinda ve ug noktalari arasinda énemli bir gerilim digtst yok
ise, her iki ugtan dogrudan topraklanabilir.

« BUkulu sinyal kablosu ciftlerini terminallere mimkin oldugunca yakin tutun. Kab-
lonun dénen kablo ile birlikte bikiilmesi endiiktif kuplajdan kaynaklanan parazit-
leri azaltir.
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0,5...0,6 N'm (0,4 Ibf-ft)

.

1

Internal Fan
Direction




118 Elektrik kurulumu

RS

fE
= o
[0]
olEz=o 9
(o=t
@
[ (2]
&)
=
5o
Bg
%y ° o]
©
D0
® LS
® ® @
] 8
i
o | B
3 £
55 H
F] 5
g
-
P
o ©
® @
® ® ®
® 0 @
eel 8

7




Elektrik kurulumu 119
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istege bagh modiillerin takilmasi

Not: ABD teslimatlarinda, segenekler zaten fabrikada monte edilmistir.

Not: FPBA-01 modulinl kuracaksaniz, uygun konektor tipleri icin bkz.boélim FPBA-
01 PROFIBUS DP adaptér modlilii konektérleri, sayfa 65.

istege bagh modiillerin mekanik kurulumu

Her bir modul igin kullanilabilir yuvalar igin, bkz. bolim Gig¢ ve kontrol baglantilarina
genel bakig, sayfa 31. Istege bagli modilleri agagdidaki sekilde kurun:

UYARI! Bolum Giivenlik talimatlari, 13. sayfadaki talimatlara uygun hareket
edin. Bunlara uymamaniz halinde 6lim ya da yaralanma s6z konusu olabilir
veya ekipman zarar gorebilir.

Not: RO...R5 kasalarinda Yuva 2, Up¢ potansiyelindedir. Bir G/C genisletme modu-
IinG kurmadan veya cikarmadan 6nce guc kaynaklarinin baglantisini kesmelisiniz.

Sdrlciyu durdurun ve galismaya baslamadan 6nce Elektrik ¢alismasi 6ncesinde ali-
nacak énlemler bolimiindeki (sayfa 16) adimlari gerceklestirin.

1. Zaten gikarilmamigsa 6n kapagi/kapaklari gikarin. Bkz. sayfa 83 (R0...R4), sayfa
92 (R5) veya sayfa 57 (R6...R9).

X4 disindaki tum yesil kontrol konektdrlerinde, A isaretli talimatlara uyun, aksi halde B
isaretli talimatlara uyun.

RO...R5 (A: sayfa121, B: sayfa 123) ve R6...R9 (A: sayfa 122, B: sayfa 124) kasalari
icin sekiller istege bagl moddillerin kurulumunun bir érnegini gdsterir.
Secgenek yuvasi 3 (dahili fieldbus adaptor modiilleri)

2. Sadece A: Surlicu standart dahili fieldbus adaptoér moduili CEIA-01 kurulu olarak
gonderilir.
Baska bir istege bagli modul siparis ettiyseniz, CEIA-01 modulinu sabitleme
klipslerini yanlara egip moduli disar ¢ekerek dikkatlice ¢ikarin ve diger moduli
dikkatlice yerine yerlestirin.

Not: RO...R4 Kasalari: Segenek yuvasi 3'teki modil secenek yuvasi 1'deki modulin
altindadir. Segenek yuvasi 3'teki modiill degistirmeniz gerekirse, varsa énce sege-
nek yuvasi 1'deki moduliu ¢ikarin.

Secgenek yuvasi 2 (G/C genisletme modiilleri)
3. Modiill dikkatle kontrol kartindaki yerine yerlestirin.
4. Montaj vidasini sikin.

5. Topraklama vidasini (CHASSIS) sikin. Not: Vida moduili topraklar. Bu, EMC
gerekliliklerini karsilamak ve modulin dizgln bir sekilde ¢alismasi i¢in gereklidir.
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Not: R0...R2 Kasalari: Segenek yuvasi 2'deki modiil gli¢ terminallerinin Gstini kapa-
tir. Gug kablolarini kurmadan 6nce segenek yuvasi 2'ye bir modul kurmayin.

Secgenek yuvasi 1 (fieldbus adaptér modiilleri)

o

Moduilu dikkatle kontrol kartindaki yerine yerlestirin.

N

Montaj vidasini (CHASSIS) sikin. Not: Vida baglantilarin ve topraklamalarin
moddle sabitlenmesini saglar. Bu, EMC gerekliliklerini karsilamak ve modulin
dizgun bir sekilde ¢alismasi icin gereklidir.

R3...R5
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R6...R9
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RO...R2

rm— [T == 18
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R6...R9

Modiillerin kablo baglantilar

Ozel kurulum ve kablo baglantisi talimatlari igin uygun istege bagli modiil kilavuzuna
bakin.
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Kapaklari tekrar takma

Kapag tekrar takma, R0...R4 kasalari

1. Kapagi tekrar takin. Kapagin Ustiindeki gikintilari muhafazada karsilik gelen yer-
lere (1a) koyun ve kapaga bastirin (1b).

2. Alttaki sabitleme vidasini bir tornavidayla sikin.

IP21 (UL Tip 1) IP55 (UL Tip 12), RO...R2

IP21 (UL Tip 1), R4 ve
IP55 (UL Tip 12), R3
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Kapaklari tekrar takma, R5 kasasi

IP21 (UL Tip 1)

1. Kutu kapagini tekrar takin: Kapagi yukari dogru kaydirin (1a) ve sabitleme vidala-
rini sikin (1b).

2. Modil kapadini tekrar takin: Kapaga alt kissmdan bastirin (2a) ve sabitleme vida-
larini sikin (2b).

IP55 (UL Tip 12)

1. On kapag tekrar takin: Kapaga alt kisimdan bastirin (1a) ve sabitleme vidalarini
sikin (1b).
IP21 (UL Tip 1)
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Yan plakalari ve kapaklar tekrar takma, R6...R9 kasalari

IP21 (UL Tip 1)

1. Kablo kutusunun yan plakalarini tekrar takin. Sabitleme vidalarini tornavidayla
sikin.

2. Modildeki kablo kutusunun kapagini kapak yerine oturana dek asagidan kaydi-
rm.

3. Modiil kapagini tekrar takin. iki sabitleme vidasini bir tornavidayla sikin.

IP55 (UL Tip 12)

1. Kablo kutusunun yan plakalarini tekrar takin. Sabitleme vidalarini tornavidayla
sikin.
IP21 (UL Tip 1) IP21 (UL Tip 1)
< = 3
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PC'ye baglanti

Sdrlciye bir PC baglayabilmeniz icin gelismis kontrol paneli (ACS-AP-x) gerekir.
CCA-01 yapilandirma adaptorini de kullanmak mimkindur.

PC'yi USB veri kablosu ile (USB Tip A <-> USB Tip Mini-B) asagidaki sekilde siri-
cuye baglayin:

1. USB konektoru kapagini alt kisimdan yukari dogru kaldirin.
2. USB kablosu Mini-B figini kontrol paneli USB konektériine yerlestirin.

3. USB kablosu A fisini PC'nin (3a) USB konektdriine yerlestirin. Panel “USB conne-
cted” metnini gortntuler (3b).

Not: Panele bir USB veri kablosu bagliyken panel tuslar kullanilamaz.

.
|

=

O

£\

U I
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|

Drive composer PC aracini kullanma hakkinda daha fazla bilgi igin, bkz. Drive com-
poser PC tool user's manual (3AUA0000094606 [ingilizce]).
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Kurulum kontrol listesi

Bu bolimiun igerigi
Bu bélim siricuyt devreye almadan 6nce tamamlamaniz gereken kurulum kontrol

listesini igerir.

Uyarilar

UYARI! Bolum Giivenlik talimatlari, 13. sayfadaki talimatlara uygun hareket
edin. Bunlara uymamaniz halinde élim ya da yaralanma s6z konusu olabilir
veya ekipman zarar gorebilir.

Kontrol listesi

Calismaya baslamadan 6nce Elektrik calismasi 6ncesinde alinacak énlemler boli-
mindeki (sayfa 16) adimlari gergeklestirin. Kontrol listesini baska biriyle birlikte goz-
den gegirin.

@ Sunlari kontrol edin...

] Ortam galisma kosullari, Ortam kogsullari béliminde (sayfa 780) verilen teknik 6zellik-
leri kargilamaktadir.

[] |Strlct késede topraklamali TN sistemine baglanacaksa: Dahili EMC filtresinin bag-
lantisi kesildi. Bkz. bdlum IT (topraklamasiz) ve kése topraklamali TN sistemleriyle

uyumlulugun kontrol edilmesi, sayfa 77.

[] |Strlct IT (topraklamasiz) sisteme baglanacaksa: Dahili EMC filtresinin ve toprak-faz
varistériiniin baglantisi kesildi. Bkz. bélim IT (topraklamasiz) ve kbse topraklamali TN
sistemleriyle uyumlulugun kontrol edilmesi, sayfa 77.
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<]

Sunlari kontrol edin...

[] |Strdciye bir yildan uzun sire gl verilmemisse (depolanmissa veya kullaniimiyorsa):
Sirtcinun DC baglantisindaki elektrolitik DC kondansatorleri yenilenmistir. Bkz.
bélim /P55 (UL Tip 12) RO...R2 kasalari yardimci sogutma faninin degistirilmesi,
sayfa 139.

] Sirticl ve salt paneli arasinda yeterince bulyiik koruyucu topraklama iletkeni bulun-
maktadir.

] Motor ve surlcu arasinda yeterince buylk koruyucu topraklama iletkeni bulunmakta-
dir.

] Tdm koruyucu topraklama iletkenleri uygun terminallere baglanmistir ve terminaller
sikistinlmistir (kontrol etmek icin iletkenleri gekin).

] Besleme gerilimi stirtici nominal giris gerilimine uyuyor. Tip tanimlama etiketini kontrol
edin.

] Giris gu¢ kablosu uygun terminallere baglanmistir, faz sirasi dogrudur ve terminaller
diizgln sikilmistir. (Kontrol etmek igin iletkenleri gekin.)

] Uygun besleme sigortalari ve ayirici takilmistir.

] Motor kablosu uygun terminallere baglanmistir, faz sirasi dogrudur ve terminaller sikis-
tinlmistir. (Kontrol etmek igin iletkenleri gekin.)

] Fren direng kablosu (varsa) uygun terminallere baglanmistir ve terminaller sikistiril-
mistir. (Kontrol etmek igin iletkenleri gekin.)

] Motor kablosu (ve eger varsa fren direng kablosu) diger kablolardan uzaga désenmis-
tir.

] Kontrol kablolari (mevcutsa) kontrol paneline baglanmistir.

[] |Birstrlcl baypas badlantisi kullanilacak ise: Motorun direkt hat ici kontaktéri ve

surucu ¢ikis kontaktort gerek mekanik olarak gerekse elektriksel olarak birbirine kilit-
lenmistir (bu durumda ayni anda kapatilamazlar).

[]

Sdricunidn igindeki delikte alet, yabanci madde ve toz bulunmamaktadir.

Sdriict ve motor baglanti kutusu kapaklar yerindedir.

Motor ve tahrik edilen ekipman galistirmaya hazirdir.
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Bakim ve donanim tanisi

Bu bolimiun igerigi
Bu bdlimde Onleyici bakim talimatlar ve LED géstergesi aciklamalari yer almaktadir.

Bakim araliklari

Asagidaki tabloda son kullanici tarafindan gergeklestirilebilecek bakim goérevleri gosteril-
mektedir. Bakim planinin tamami internette bulunabilir (www.abb.com/drivesservices).
Ayrintili bilgi icin yerel ABB servis temsilcinize bagvurun (www.abb.com/searchchannels).

Bakim ve parca degistirme araliklari cihazin belirtilen degerlerde ve ortam kosulla-
rinda cahstirildigi varsayimina dayanir. ABB en yuksek guvenilirlik ve optimum per-
formans saglamak icin yillik stiricii muayene islemlerini tavsiye eder.

Not: Belirtilen maksimum degerlere veya ortam kosullarina yakin, uzun sureli ¢alig-
tirma belirli parcalar icin daha kisa bakim araliklari gerektirebilir. Daha fazla bakim
Onerisi icin yerel ABB Servisi yetkilinize danisin.


http://www.abb.com/drivesservices
http://www.abb.com/drivesservices
http://www.abb.com/searchchannels
http://www.abb.com/searchchannels
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Sembollerin agiklamasi

Eylem Aciklama
| Gozle kontrol ve gerekirse bakim islemi
P Saha igi/disI galisma performansi (devreye alma, testler, dlgimler veya
diger isler)
R Parga degisimi

Kullanici tarafindan yapilmasi 6nerilen yillik bakim iglemleri

Eylem

Aciklama

P

Besleme geriliminin kalitesi

Yedek pargalar

Kondansator yenileme, yedek modiiller, yedek kondansatorler (sayfa 143)

Terminallerin sikiligi

Toz, korozyon veya sicaklik

I
P
I
I
P

Sogutma blogu temizleme (sayfa 733)

Kullanici tarafindan yapilmasi énerilen bakim iglemleri

Devreye alma sonrasindaki

Bilesen yil sayisi

3 | 6 | 9 |12|15|18|21
Sogutma
Fanlar, IP21 (UL Tip 1) RO - R9 kasalari
Ana sogutma fani R R
RO...R4: sayfa 134, R5...R8: sayfa 136, R9: sayfa 137
Devre kartlari igin yardimci sogutma fani, R5...R9: sayfa 138 RIR|R R
Fanlar, IP55 (UL Tip 12) RO - R9 kasalan
Ana sogutma fani R R
RO...R4: sayfa 134, R5...R8: sayfa 136, R9: sayfa 137
Devre kartlari i¢in yardimci sogutma fani.
RO...R2: sayfa 139, R3: sayfa 140, R4: sayfa 141, R|R|R R
R5...R9: sayfa 138
ikinci yardimei sogutma fani, R8 ve R9: sayfa 142 R|R|R R
Eskime
Kontrol paneli pili (sayfa 144) | | R[] [ [R]

4FPS10000309652.xIsx G
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Sogutma blogu

Sirucu sogutma blogu kanatgiklari Gzerinde sogutma havasindan kaynaklanan toz
birikir. Sogutma blogunun temiz olmamasi durumunda siirlicu asin sicaklik uyarisi ve
hata verebilir. Gerektiginde, sogutma blogunu asagidaki sekilde temizleyin.

UYARI! Bolum Giivenlik talimatlari, 13. sayfadaki talimatlara uygun hareket
edin. Talimatlara uyulmamasi, fiziksel yaralanmalara veya 6limlere yol acabilir
ya da ekipman hasar gorebilir.

A UYARI! Anti-statik hortum ve nozula sahip bir elektrikli stiptirge kullanin. Nor-
Aza&\ mal bir elektrikli stiplrgenin kullaniimasi, devre karti hasarina yol agabilecek
statik bosalmalar olusturur.

1. Sdrlclyl durdurun ve sebekeyle baglantisini kesin. 5 dakika bekleyin, sonra
Olgiim yaparak gerilim olmadigindan emin olun. Calismaya baslamadan 6nce
bkz. bélium Elektrik calismasi éncesinde alinacak 6nlemler, sayfa 16.

2. Sogutma fan(lar)ini sékin. Bkz. bolim Fanlar, sayfa 134.

3. Asagidan yukari dogru temiz, kuru ve yagsiz basin¢h hava uygulayin ve es
zamanli olarak tozu ¢ekmek i¢in hava ¢ikisinda bir elektrikli siiptrge kullanin.
Not: Yan yana duran diger ekipmanlara toz girme riski varsa, bu temizleme isle-
mini bir bagka odada gergeklestirin.

4. Sogutma fan(lar)ini tekrar takin.
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Fanlar

Ortalama calisma kosullarinda fan degistirme araligi igin bkz. bélum Bakim araliklari,
sayfa 131.

Hiz kontrollti fanda, fanin hizi sogutma gereksinimlerine gore degisir. Bu fanin
Omrinu uzatir.

Ana fanlar hiz kontrolltidur. Striici durdugunda, ana fan kontrol kartini sogutmak igin
disik hizda galismaya devam eder. IP21 (UL Tip 1) R5...R9 kasalari ve tim IP55
(UL Tip 12) kasalarinin kontrol kartina gig verildiginde surekli ¢alisan hiz kontrollt
olmayan yardimci fanlari vardir.

Degistirilecek fanlar treticiden temin edilebilir. Belirlenmis yedek pargalar diginda
baska parga kullanmayiniz.

Ana sogutma faninin degistirilmesi, R0...R4 kasalari

UYARI! Bolim Giivenlik talimatlari, 13. sayfadaki talimatlara uygun hareket
edin. Talimatlara uyulmamasi, fiziksel yaralanmalara veya élimlere yol agabilir
ya da ekipman hasar gorebilir.

1. Sdrucuyu durdurun ve sebekeyle baglantisini kesin. 5 dakika bekleyin, sonra
Olgim yaparak gerilim olmadigindan emin olun. Calismaya baslamadan 6nce
bkz. bélim Elektrik ¢alismasi éncesinde alinacak énlemler, sayfa 16.

2. Fan tertibatini 6rnegin bir tornavida yardimiyla kaldirin (2a) ve fan tertibatini
digari ¢ekin (2b).
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3. Ayniislemleri tersine dogru tekrarlayarak fan tertibatini takin.
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R5 - R8 kasalari ana sogutma faninin degistirilmesi

UYARI! Bolum Giivenlik talimatlari, 13. sayfadaki talimatlara uygun hareket
edin. Talimatlara uyulmamasi, fiziksel yaralanmalara veya 6lumlere yol agabilir
ya da ekipman hasar gorebilir.

1. SdriclyU durdurun ve sebekeyle baglantisini kesin. 5 dakika bekleyin, sonra
6lciim yaparak gerilim olmadigindan emin olun. Calismaya baslamadan 6nce
bkz. bolim Elektrik ¢alismasi éncesinde alinacak énlemler, sayfa 16.

Sdrucundn altindaki fan montaj plakasinin iki montaj vidasini sékun.
Fan montaj plakasini yan kenardan asagi dogru ¢ekin.

Fan gug¢ besleme kablolarini siricuden sékun.

Fan montaj plakasini kaldirarak gikarin.

Fani montaj plakasindan gikarin.

N o oA e N

Ayni igslemleri tersine dogru tekrarlayarak yeni fani takin.
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Ana sogutma fanlarinin degistirilimesi, R9 kasa

UYARI! Bolim Giivenlik talimatlari, 13. sayfadaki talimatlara uygun hareket
edin. Talimatlara uyulmamasi, fiziksel yaralanmalara veya 6lumlere yol acabilir
ya da ekipman hasar gorebilir.

1. Sdriclyl durdurun ve sebekeyle baglantisini kesin. 5 dakika bekleyin, sonra
Olgiim yaparak gerilim olmadigindan emin olun. Calismaya baslamadan 6nce
bkz. bolim Elektrik ¢alismasi éncesinde alinacak énlemler, sayfa 16.

Fan montaj plakasinin iki montaj vidasini sékun.
Montaj plakasini asagi dogru déndirun.

Fan gug besleme kablolarini sirictden sékun.
Fan montaj plakasini ¢ikarin.

iki montaj vidasini sékerek fanlari gikarin.

N o o k0D

Ayni igslemleri tersine dogru tekrarlayarak yeni fanlari takin.
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R5 - R9 kasalari yardimci sogutma faninin degistirilmesi

UYARI! Bolum Giivenlik talimatlari, 13. sayfadaki talimatlara uygun hareket
edin. Talimatlara uyulmamasi, fiziksel yaralanmalara veya 6lumlere yol agabilir
ya da ekipman hasar gorebilir.

1. SdriclyU durdurun ve sebekeyle baglantisini kesin. 5 dakika bekleyin, sonra
6lciim yaparak gerilim olmadigindan emin olun. Calismaya baslamadan 6nce
bkz. bolim Elektrik ¢alismasi éncesinde alinacak énlemler, sayfa 16.

On kapagi sékiin (bkz. sayfa 57).
Fan gu¢ besleme kablolarini siricuden sékun.
Tutma klipslerini agin.

Fani kaldirarak ¢ikarin.

o o A w N

Ayni islemleri tersine dogru tekrarlayarak yeni fani takin.
Not: Fanin Gzerindeki okun yukari dogru baktigindan emin olun.
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IP55 (UL Tip 12) RO...R2 kasalari yardimci sogutma faninin
degistiriimesi

UYARI! Bolim Giivenlik talimatlari, 13. sayfadaki talimatlara uygun hareket
edin. Talimatlara uyulmamasi, fiziksel yaralanmalara veya 6lumlere yol acabilir
ya da ekipman hasar gorebilir.

1. Siriclyl durdurun ve sebekeyle baglantisini kesin. 5 dakika bekleyin, sonra
Olgiim yaparak gerilim olmadigindan emin olun. Calismaya baslamadan 6nce
bkz. bolim Elektrik ¢alismasi éncesinde alinacak énlemler, sayfa 16.

2. Kontrol panelini gikarin: Ust kisimdaki sabitleme klipsine bastirin (2a) ve st
kenardan 6ne dogru ¢ekin (2b).

3. On kapagi ¢ikarin: Sabitleme vidasini tornavidayla gevsetin (3a) ve kapag alttan
disari dogru (3b) ve sonra yukariya kaldirin (3c).

4. Fan gi¢ besleme kablolarini suriictiden sokin.
5. Fan tertibatini gekip ¢ikarin.

6. Ayni islemleri tersine dogru tekrarlayarak yeni fan tertibatini takin.
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IP55 (UL Tip 12) R3 kasasi yardimci sogutma faninin degistirilmesi

UYARI! Bolum Giivenlik talimatlari, 13. sayfadaki talimatlara uygun hareket
edin. Talimatlara uyulmamasi, fiziksel yaralanmalara veya 6limlere yol acabilir

ya da ekipman hasar gorebilir.

© N o a &

. Surdcuyu durdurun ve sebekeyle baglantisini kesin. 5 dakika bekleyin, sonra

6lgiim yaparak gerilim olmadigindan emin olun. Calismaya baslamadan 6nce
bkz. bélum Elektrik ¢alismasi éncesinde alinacak énlemler, sayfa 16.

Kontrol panelini ¢ikarin: Ust kisimdaki sabitleme klipsine bastirin (2a) ve st
kenardan 6ne dogru ¢ekin (2b).

On kapagi gikarin: Sabitleme vidasini tornavidayla gevsetin (3a) ve kapag alttan
disari dogru (3b) ve sonra yukariya kaldirin (3c).

Fan gli¢ besleme kablolarini siriiciiden sékun.
Fan kablosunu tutuculardan ayirin.

Plastik muhafazasini ¢ekip ¢ikarin.

Fani gekip ¢ikarin.

Ayni iglemleri tersine dogru tekrarlayarak yeni fani ve muhafazay: takin.
Not: Fanin Gzerindeki okun yukari dogru baktigindan emin olun.

<

D
e 2
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IP55 (UL Tip 12) R4 kasasi yardimci sogutma faninin degistirilmesi

UYARI! Bolim Giivenlik talimatlari, 13. sayfadaki talimatlara uygun hareket
edin. Talimatlara uyulmamasi, fiziksel yaralanmalara veya 6lumlere yol acabilir

ya da ekipman hasar gorebilir.

N o g &

. Sirtcuyu durdurun ve sebekeyle baglantisini kesin. 5 dakika bekleyin, sonra

Olgiim yaparak gerilim olmadigindan emin olun. Calismaya baslamadan 6nce
bkz. bélim Elektrik ¢alismasi éncesinde alinacak 6nlemler, sayfa 16.

Kontrol panelini gikarin: Ust kisimdaki sabitleme klipsine bastirin (2a) ve st
kenardan 6ne dogru ¢ekin (2b).

On kapag gikarin: Sabitleme vidalarini gevsetin (R4: 6 parga, R5: 8 parca) (3a)
ve kapagi alttan disari dogru (3b) ve sonra yukariya kaldirin (3c).

Fan gli¢ besleme kablolarini siiriciiden sokin.
Fan kablosunu klipslerden ayirin.
Fani ¢ekip gikarin.

Ayni islemleri tersine dogru tekrarlayarak yeni fani takin.
Not: Fanin Uzerindeki okun asagi dogru baktigindan emin olun.
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IP55 (UL Tip 12) R8...R9 kasasi yardimci sogutma faninin
degistirilmesi

UYARI! Bolum Giivenlik talimatlari, 13. sayfadaki talimatlara uygun hareket
edin. Talimatlara uyulmamasi, fiziksel yaralanmalara veya 6lumlere yol agabilir
ya da ekipman hasar gorebilir.

1. SdriclyU durdurun ve sebekeyle baglantisini kesin. 5 dakika bekleyin, sonra
6lciim yaparak gerilim olmadigindan emin olun. Calismaya baslamadan 6nce
bkz. bolim Elektrik ¢alismasi éncesinde alinacak énlemler, sayfa 16.

2. On kapag ¢ikarin: Sabitleme vidalarini (14 parca) tornavidayla gevsetin (2a) ve
kapagi alttan disar dogru (2b) ve sonra yukariya kaldirin (2c).

3. Alt kapak panelini kapaktan sékin.

4. IP55 (UL Tip 12) 6n kapaginin diger tarafindaki konektdrden fan gui¢c besleme
kablolarini sokdn.

5. Sabitleme vidalarini (5a) s6kin ve fani (5b) gekip ¢ikarin.

6. Ayni islemleri tersine dogru tekrarlayarak yeni fani takin.
Not: Fanin Uzerindeki okun yukari dogru baktigindan emin olun.
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Kondansatorler

Sirtcinin ara devresinde birkag elektrolitik kondansator kullaniimaktadir. Kullanim
Omudrleri slrucunin ¢alisma suresi, yuklenme miktari ve ortam sicakhdina baghdir.
Kondansatorin émri ortam sicakhgi dusurilerek uzatilabilir.

Genellikle kondansator arizasinin ardindan sirtict hasar gorir ve giris kablosu sigor-
tasi arizalanir veya hata tetiklemesi gergeklesir. Eger kondansatér arizasi olmasin-
dan suipheleniyorsaniz, uretici ile irtibata gegin. Degistirilecek parcalar Ureticiden
temin edilebilir. Belirlenmis yedek pargalari disinda baska parca kullanmayiniz.

Kondansatérlerin yenilenmesi

Siruciye bir yildan uzun siire gii¢ veriimemigse (depolanmigsa veya kullaniimiyorsa)
kondansatorler yenilenmelidir. Seri numarasindan Uretim tarihinin nasil 8grenilecegi
hakkinda bilgi icin bkz. bolim Tip tanimlama etiketi, sayfa 35.

Kondansatdrlerin yenilenmesi hakkinda bilgi almak icin internet Gizerinde bkz.
Converter module capacitor reforming instructions (3BFE64059629 [ingilizce]),
(http://www.abb.com adresine gidin ve belge kodunu Arama alanina girin).



http://www.abb.com
http://www.abb.com
http://www.abb.com
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Kontrol paneli

Kontrol panelinin temizlenmesi.
Kontrol panelini temizlemek icin yumusak nemli bir bez kullanin. Ekran camini gize-
cek sert temizleyicilerden kaginin.

Kontrol panelinin pilini degistirme

Saat fonksiyonunu desteklemeyen temel kontrol paneli hari¢ tim kontrol panelle-
rinde, bellekte galisan saatin gug¢ kesintilerinde ¢calismaya devam etmesini saglamak
icin pil kullanihr.

Pilin tahmini émri on yildan daha fazladir.

Not: Saat disinda herhangi bir kontrol paneli veya suricu fonksiyonu igin pil GEREK-
MEZ.

1. Kontrol panelini sirictden ¢ikarin. Bkz. bélim Kontrol paneli, sayfa 34.

2. Pili gikartmak icin, kontrol panelinin arkasindaki pil kapagini déndirmek amaciyla
madeni para kullanin.

3. Pili CR2032 tipi ile degistirin. Eski pilleri yerel bertaraf kurallari veya yurirlikteki
yasalara uygun sekilde bertaraf edin.
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LED

Siriicii LED'leri

Siiriictiniin 6n kisminda yesil bir GUC LED'i ve kirmizi bir HATA LED'i bulunmaktadir.
Bunlar panel kapagindan gérilebilirler ancak suriiciiye bir kontrol paneli monte edil-
migse gorulmezler. Asagdidaki tabloda sirtici LED agiklamalari yer almaktadir.

Siiriicii GUG ve HATA LED'leri, siiriiciiniin 6n kisminda, kontrol panelinin/panel kapaginin
altinda

Eger surticlye kontrol paneli takilmis ise uzaktan kontrole gegin (aksi taktirde bir hata olusturu-
lacaktir) ve LED'leri gérebilmek igin paneli ¢ikarin.

LED'ler LED yaniyor ve sabit LED yanip séniiyor
kapali
Glg yok Yesil Karttaki glic kaynagi sorun- | Yesil Yanip sénme:
(GUG) suz (GUQ) Striicti alarm durumunda

Bir saniye yanip sénme:
Ayni panel barasina birden
cok sirtict bagliyken kont-
rol panelinde segili olan

surdcd.
Kirmizi Sdrlcude etkin hata. Hatay! | Kirmizi Sdrlcude etkin hata. Hatayi
(HATA) sifirlamak igin, kontrol (HATA) sifirlamak igin striicinin
panelinde RESET tusuna glicinu kesin.

basin veya surlcunin
glicinu kesin.
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Kontrol paneli LED'leri

Gelismis kontrol panelinde bir LED bulunmaktadir. Asagidaki tabloda kontrol paneli
LED agiklamalari yer almaktadir. Daha fazla bilgi i¢in, bkz. ACS-AP-x assistant
control panels user’s manual (3AUA0000085685 [ingilizce]).

Kontrol paneli LED'i, kontrol panelinin sol kenarinda

LED LED yaniyor ve sabit LED yanip soniiyor/titresiyor

kapali

Panelde Yesil Sdricl normal galisiyor. Yesil Yanip sénme:

guc yok. Stirlictyle kontrol paneli Stricide etkin uyari.
arasindaki baglanti hatal Titresme:
veya kayIp olabilir ya da Kontrol panelinin USB portu
panel ve suricl uyumsuz Uzerinden PC araciyla
olabilir. Kontrol paneli ekra- surlict arasinda veri aktari-
nini kontrol edin. liyor.

Kirmizi Hatanin nerede oldugunu Kirmizi Sirucide etkin hata.

goérmek igin ekrani kontrol

edin.

» Surtclde etkin hata.
Hatayi sifirlayin.

» Panel barasindaki baska
bir strtictide etkin hata.
S8z konusu surlciye
gegin ve hatayi kontrol
edip sifirlayin.

Hatayi sifirlamak igin sirG-
cuindn gucund kapatip agin.
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Teknik veriler

Bu bolimiun igerigi
Bu bdlimde degerler, boyutlar ve teknik gereksinimler gibi strticiiniin teknik 6zellikle-

rinin yani sira CE ve diger isaretler icin gereksinimleri yerine getirme kosullari yer
almaktadir.
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Degerler

IEC degerleri

(;|k|§ degerleri

3 fazh Uy =400V (380...415 V)
02A6-4 | 2.6 3.2 26 | 075 | 25 0.75 1.8 0.55 45 RO
03A3-4 | 3.3 4.7 3.3 1.1 3.1 1.1 2.6 0.75 55 RO
04A0-4 | 4.0 5.9 4.0 1.5 3.8 1.5 3.3 1.1 66 RO
05A6-4 | 5.6 7.2 5.6 2.2 5.3 2.2 4.0 1.5 84 RO
07A2-4 | 7.2 10.1 7.2 3.0 6.8 3.0 5.6 2.2 106 R1
09A4-4 | 94 13.0 9.4 4.0 8.9 4.0 7.2 3.0 133 R1
12A6-4 | 12.6 141 126 | 55 12.0 5.5 9.4 4.0 174 R1
017A-4 | 17.0 | 227 | 170 | 7.5 16.2 7.5 12.6 5.5 228 R2
025A-4 | 25.0 306 | 250 | 11.0 | 238 | 11.0 17.0 7.5 322 R2
032A-4 | 32.0 | 443 | 320 | 150 | 304 | 150 | 246 11.0 430 R3
038A-4 | 38.0 569 | 38.0 | 18.5 | 36.1 185 | 31.6 15.0 525 R3
045A-4 | 45.0 | 67.9 | 45.0 | 220 | 428 | 220 | 37.7 18.5 619 R3
062A-4 62 76 62 30 58 30 45 22 835 R4
073A-4 73 104 73 37 68 37 61 30 1024 R4
088A-4 88 122 88 45 83 45 72 37 1240 R5
106A-4 | 106 148 106 55 100 55 87 45 1510 R5
145A-4 | 145 178 145 75 138 75 105 55 1476 R6
169A-4 | 169 247 169 90 161 90 145 75 1976 R7
206A-4 | 206 287 206 | 110 196 110 169 90 2346 R7
246A-4 | 246 350 246 | 132 | 234 132 206 110 3336 R8
293A-4 | 293 418 293 | 160 | 278 160 | 2467 132 3936 R8
363A-4 | 363 498 363 | 200 345 200 293 160 4836 R9
430A-4 | 430 545 430 | 250 | 400 200 | 3639 | 200 6036 R9

3AXD00000586715.xls H

149. sayfadaki tanimlara ve notlara bakin.
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NEMA degerleri

|ELCH
kayiplar

3 fazh Uy = 480 V (440...480 V)

02A6-4 2.1 2.9 2.1 1.0 1.6 0.75 45 20 RO
03A3-4 3.0 3.8 3.0 1.5 2.1 1 55 20 RO
04A0-4 3.4 5.4 3.4 2.0 3.0 1.5 66 20 RO

05A6-4 4.8 6.1 4.8 3.0 3.4
07A2-4 6.0 7.2 6.0 3.0 4.0
09A4-4 7.6 8.6 7.6 5.0 4.8 133 29 R1
12A6-4 | 11.0 1.4 11.0 7.5 7.6 174 29 R1
017A-4 | 14.0 19.8 14.0 10.0 11.0 7.5 228 75 R2
025A-4 | 21.0 25.2 21.0 15.0 14.0 10 322 75 R2
032A-4 | 27.0 37.8 27.0 20.0 21.0 15 430 68 R3
038A-4 | 34.0 48.6 34.0 25.0 27.0 20 525 68 R3
045A-4 | 40.0 61.2 40.0 30.0 34.0 25 619 68 R3
062A-4 52 76 52 40 40 30 835 79 R4
073A-4 65 104 65 50 52 40 1024 79 R4
088A-4 77 122 77 60 65 50 1240 82 R5
106A-4 96 148 96 75 77 60 1510 82 R5
145A-4 124 178 124 100 96 75 1476 256 R6
169A-4 156 247 156 125 124 100 1976 265 R7
206A-4 180 287 180 150 156 125 2346 265 R7
246A-4 | 240 350 240 200 180 150 3336 324 R8
293A-4 | 260 418 260 200 | 2407 150 3936 324 R8
363A-4 | 361 542 361 300 302 250 4836 677 R9
430A-4 | 414 542 414 350 3617 300 6036 677 R9
3AXD00000586715.xIs H

84 20 RO
106 29 R1

Tanimlar
Un Sirtct nominal gerilimi. Girig gerilimi araligi icin bkz. bolim Elektrik sebekesi
teknik 6zellikleri, sayfa 170.
I 40°C'de (104°F) nominal giris akimi (rms)
hnax Maksimum c¢ikis akimi. Baslangigta iki saniye suresince.
IN Nominal ¢ikis akimi. Izin verilen maksimum siirekli rms ¢ikis akimi (asgiri yiik yok)

Bu, tip tanimlama etiketinde ¢ikis akimi |12 olarak gosterilir.

Py Sirtctiniin nominal gucl. Tipik motor gucl (asir yik yok) Kilowatt glic nominal
degerleri IEC 4 kutuplu motorlarin gogunda gecerlidir. Kilowatt glic nominal
degerleri NEMA 4 kutuplu motorlarin gogunda gecerlidir.

g Maksimum %110 agir1 yikli akim, her on dakikada, bir dakika boyunca izin veril-
mektedir.

P g4 Hafif sartlarda kullanimda tipik motor glicti (%110 asir yik)
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g Maksimum %150 asir yukli akim, her on dakikada, bir dakika boyunca izin veril-
mektedir.

1 %130 asirl yuklli maksimum akim, her on dakikada bir dakika boyunca izin
verilmektedir.
%125 agin yukli maksimum akim, her on dakikada bir dakika boyunca izin
verilmektedir.

2)
PHq Agir sartlarda kullanimda tipik motor gticti (%150 agir yuk)

Boyutlandirma

Sdricu boyutlandirmasi, nominal motor akimi ve giiciine baglidir. Tabloda belirtilen
nominal motor giicline ulagsmak igin, siiriciniin nominal akiminin nominal motor aki-
mindan yiksek veya ona esit olmasi gerekir. Ayrica surliciinin nominal giicu, karsilas-
tirllan nominal motor gliciine esit veya daha yuksek olmalidir. Glic nominal degerleri,
bir gerilim aralidinda degisik besleme gerilimi seviyeleri icin aynidir.

Not: Degerler Iy igin 40°C (10°F) ortam sicakliginda gecerlidir, ancak IP21 (UL Tip 1)
RO...R3 kasalarinda degerler 50°C (122°F) ortam sicakliginda gegerlidir. Bu sicaklik-
larin Gzerinde deger kaybi gereklidir.

Not: Sirici, motor ve digli kombinasyonunun segiminde Uretici tarafindan saglanan
DriveSize boyutlandirma aracinin kullaniimasi énerilir.

Deger kaybi

Yk kapasitesi (I\, /g Ve Ing; Imax degerinin kayba ugramadigini unutmayin) asagida
tanimlandidi gibi belli durumlarda azalir. Tam motor glicinin gerektigi bdyle durum-
larda, kayip uygulanmis degerin yeterli kapasiteyi saglamasi i¢in suricinin boyu-
tunu buyatin.

Not: Bir anda birden fazla durum mevcutsa, her bir durumun deger kaybi etkisi kiimu-
atiftir.

Ornek:

Uygulamaniz, 8 kHz anahtarlama frekansinda, besleme gerilimi 400 V iken ve siriici 1500 m'de
konumlandiriimisken 12,0 A stirekli motor akimi (/) gerektiriyorsa uygun stirlicti boyutu gereksi-
nimini asagidaki sekilde hesaplayin:

Anahtarlama frekansi deger kaybi (sayfa 154):
Gerekli minimum boyut /= 12,0 A/ 0,66 = 18,18 A olup
0,66 degeri 8 kHz anahtarlama frekansi igin deger kaybidir (RO...R3 kasalart).

Yiikseklige bagl deger kaybi (sayfa 154):
1500 m icin deger kaybi faktori 1 - 1/10 000 m - (1500 - 1000) m = 0,95'tir.
Boylece gerekli minimum boyut /y = 18,18 A/ 0,95 = 19,14 A.

Deger tablolarinda (748. sayfadan baslayarak) /y degerine bakinca, ACS580-01-025A-4 suriici
tipi 19,24 A Iy gereksinimini agar.
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Ortam sicakligi deger kaybi, IP21 (UL Tip 1)

Kasa tipi | Sicaklik aralig |

RO...R3 +50°C'ye kadar |Deger kaybi yok

+122°F'a kadar

R4...R9 +40°C'ye kadar |Deger kaybi yok

+104°F'a kadar
+40...+50°C  [Her 1°C (1.8°F) igin %1 deger kaybi

+104...+122°F

Cikis akimi, nominal deger kaybi tablosunda verilen akimin deger kaybi faktori (asa-
gidaki semada k) ile carpilmasiyla hesaplanir.

K
|
|
1.00 : RO..R3 1400
| \\
0.95 1 R4..R9
| ~ ~
0.90 : 0.90
0.85 1
0.80 ‘
A5°C .. +40°C +50°C T

-59°F +104°F +122°F
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Ortam sicakh@i deger kaybi, IP55 (UL Tip 12)

Asagidaki alt basliklarda listelenen istisnalarin digindaki IP55 (UL Tip 12)
siriicii tipleri

+40...50°C (+104...122°F) sicaklik araliginda, nominal ¢ikis akimi, eklenen her 1°C
(1.8°F) igin %1 duser. Cikis akimi, deger tablosunda verilen akimin deger kaybi fak-
toru (k) ile carpilmasiyla hesaplanabilir.

k T
|
|
1.00 .
|
0.95 .
|
0.90 | 0.90
0.85 :
|
0.80 .
A5°C .. +40°C +50°C o
-59°F +104°F +122°F

IP55 (UL Tip 12) siiriicii tipi -045A-4

+40...45°C (+104...113°F) sicaklik araliginda, nominal ¢ikis akimi, eklenen her 1°C
(1.8°F) igin %1 duser. +45...50°C (+113...122°F) sicaklik araliginda, nominal gikis
akimi, eklenen her 1°C (1.8°F) i¢in %1,5 diser.

k T
|
|
1.00 -
|
0.95 .
|
0.90 ' \
|
| Noa7s
0.85 |
|
0.80 .
-15°C ., +40°C  +45°C  +50°C

-59°F +104°F +113°F  +122°F
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IP55 (UL Tip 12) siiriicii tipi -293A-4

+40...45°C (+104...113°F) sicaklik araliginda, nominal ¢ikis akimi, eklenen her 1°C
(1.8°F) igin %1 dusger. +45...50°C (+113...122°F) sicaklik araliginda, nominal ¢ikis
akimi, eklenen her 1°C (1,8°F) igin %2,5 duser. Cikis akimi, deder tablosunda verilen
akimin deger kaybi faktoru (k) ile garpilmasiyla hesaplanabilir.

k

1.00

0.95

0.90

N\

\ 0.825

0.85

0.80

0.75
S5°C ...  +40°C  +45°C  +50°C

-59°F +104°F  +113°F  +122°F

T

IP55 (UL Tip 12) siiriicii tipi -363A-4

+40...45°C (+104...113°F) sicaklik araliinda, nominal ¢ikis akimi, eklenen her 1°C
(1.8°F) igin %1 dusger. +45...50°C (+113...122°F) sicaklik araliginda, nominal ¢ikis
akimi, eklenen her 1°C (1.8°F) icin %2,5 diser. Cikis akimi, deger tablosunda verilen
akimin deger kaybi faktori (k) ile garpilmasiyla hesaplanabilir.

k

1.00

0.95

0.90

|
|
|
|
I
| \
0.85 J
|
|
|
|

\ 0.825
0.80

0.75 ‘
45°C ., +40°C  +45°C  +50°C .
-59°F +104°F  +113°F  +122°F

IP55 (UL Tip 12) siiriicii tipi -430A-4

IP55 (UL Tip 12) siricu tipi -430A-4 icin nominal ortam sicakhdi +35°C'dir (+95°F).
Yuksek sicaklklarda -430A-4 surlcusunun ¢ikis akimi -363A-4 surtcusundn gikis
akimina esittir.
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Anahtarlama frekansi deger kaybi

Cikis akimi, deger tablosunda verilen akimin asagidaki tabloda verilen deger kaybi
faktorl ile carpilmasiyla hesaplanir.

Not: Minimum anahtarlama frekansini 97.02 Minimum anahtarlama frekansi para-
metresiyle degistirirseniz asagidaki tabloya gére degeri azaltin. 97.01 Anahtarlama
frekansi referans parametresini degistirmek deger kaybi gerektirmez.

Minimum anahtarlama frekanslan icin deger kaybi faktorii (k)

RO | 02A6-4...05A6-4 1 1 1 0.67 0.5
R1 | 07A2-4...12A6-4 1 1 1 0.67 0.5
R2 | 017A-4...025A-4 1 1 1 0.65 0.48
R3 | 032A-4...045A-4 1 1 1 0.65 0.48
R4 062A-4 1 1 1 0.82 0.64
R4 073A-4 1 1 1 0.73 0.55
R5 088A-4 1 1 1 0.71 0.55
R5 106A-4 1 1 1 0.72 0.56
R6 145A-4 1 0.97 0.83 0.66 0.5
R7 | 169A-4...206A-4 1 0.98 0.88 0.7 0.5
R8 | 246A-4...293A-4 1 0.96 0.81 0.6 N/A
R9 | 363A-4...430A-4 1 0.95 0.78 0.56 N/A

3AXD00000586715.xls H

Yiikseklige bagh deger kaybi

Deniz seviyesinin 1000...4000 m (3300...13120 ft) Uzerindeki yuksekliklerde her 100 m
(330 ft) igin deger kaybi %1'dir.

Cikis akimi deder tablosunda verilen akimi deger kaybi faktéri k ile carparak hesap-
lanir, x metre (1000 m <= x <= 4000 m) igin sudur:
1

k=1 —M . -
10000 m (x - 1000) m

2000 m'nin (6562 ft) Uzerinde agd uyumlulugu kisitlamalarini kontrol edin, bkz. Kuru-
lum yerinin yiiksekligi, sayfa 180. Ayrica 2000 m'nin (6562 ft) izerinde rdle cikis ter-
minallerindeki PELV sinirlamasini da kontrol edin, bkz. bolim Yalitim alanlari,
RO...R5, sayfa 176 ve bolim Yalitim alanlari, R6...R9, sayfa 177.
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Sigortalar (IEC)

Girig guict kablosundaki veya suirtict igindeki kisa devreler igin koruma amagli gG ile
uR veya aR sigortalari agagida verilmistir. Yeterince hizl ¢calistidi sirece R0O...R9
kasalari icin iki sigorta tipinden herhangi biri kullanilabilir. Calisma suresi, besleme
sebekesi empedansina, besleme kablosu kesit alanina ve uzunluguna baghdir.

Not 1: Ayrica bkz. Termik asiri ylik ve kisa devre korumasinin uygulanmasi, sayfa 68.
Not 2: Onerilen degerlerin lizerinde akim degerine sahip sigortalar kullanilmamalidir.

Not 3: Sigorta degerleri ve erime egrisi tabloda bahsedilen sigortanin erime egrisini
asmiyorsa, bagka Ureticilerin sigortalari da kullanilabilir.
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gG sigortalar

Sigorta zaman-akim egrisinden bakarak sigortanin galisma siiresinin 0,5 sani-
yenin altinda oldugundan emin olun. Yerel diizenlemelere uyun.

Tip | Min. kisa gG (IEC 60269)

ACSS80 Jovre, Pt | Gerilim | ABBtipi |IEC 60269
B degeri boyutu
A A%s v

3 fazh Uy = 400 veya 480 V (380...415V, 440...480 V)

02A6-4 32 2.6 4 55 500 OFAF000H4 000
03A3-4 48 3.3 6 110 500 OFAFO00H6 000
04A0-4 48 4.0 6 110 500 OFAFO00H6 000
05A6-4 80 5.6 10 360 500 OFAF000H10 000
07A2-4 80 7.2 10 360 500 OFAF000H10 000
09A4-4 128 9.4 16 740 500 OFAFO00H16 000
12A6-4 128 12.6 16 740 500 OFAFO000H16 000
017A-4 200 17.0 25 2500 500 OFAF000H25 000
025A-4 256 25.0 32 4000 500 OFAF000H32 000
032A-4 320 32.0 40 7700 500 OFAF000H40 000
038A-4 400 38.0 50 16000 500 OFAF000H50 000
045A-4 500 45.0 63 20100 500 OFAFO000H63 000
062A-4 800 62 80 37500 500 OFAF000H80 000
073A-4 1000 73 100 65000 500 |OFAFO000H100 000
088A-4 1000 88 100 65000 500 |OFAF000H100 000
106A-4 1300 106 125 103000 500 OFAFO00H125 00
145A-4 1700 145 160 185000 500 OFAF00H160 00
169A-4 3300 169 250 600000 500 OFAF0OH250 0
206A-4 5500 206 315 710000 500 OFAF1H315 1
246A-4 6400 246 355 920000 500 OFAF1H355 1
293A-4 7800 293 425 1300000 500 OFAF2H425 2
363A-4 9400 363 500 |2000000( 500 OFAF2H500 2
430A-4 10200 430 630 |2800000( 500 OFAF3H630 3

3AXD00000586715.xls H

) Kurulumun minimum kisa devre akimi
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uR ve aR sigortalari

Min. kisa uR veya aR

degeri
A A%s v

3 fazlhi Uy = 400 veya 480 V (380...415V, 440...480 V)
02A6-4 TBA 2.6 25 130 690 170M1561 000
03A3-4 TBA 3.3 25 130 690 170M1561 000
04A0-4 TBA 4.0 25 130 690 170M1561 000
05A6-4 TBA 5.6 25 130 690 170M1561 000
07A2-4 TBA 7.2 25 130 690 170M1561 000
09A4-4 TBA 9.4 25 130 690 170M1561 000
12A6-4 TBA 12.6 25 130 690 170M1561 000
017A-4 TBA 17.0 40 460 690 170M1563 000
025A-4 TBA 25.0 40 460 690 170M1563 000
032A-4 TBA 32.0 63 1450 690 170M1565 000
038A-4 TBA 38.0 63 1450 690 170M1565 000
045A-4 TBA 45.0 80 2550 690 170M1566 000
062A-4 380 62 100 4650 690 170M1567 000
073A-4 480 73 125 8500 690 170M1568 000
088A-4 480 88 160 16000 690 170M1569 000
106A-4 700 106 200 15000 690 170M3815 1
145A-4 700 145 250 28500 690 170M3816 1
169A-4 1280 169 315 46500 690 170M3817 1
206A-4 1520 206 350 68500 690 170M3818 1
246A-4 2050 246 450 105000 690 170M5809 2
293A-4 2200 293 500 145000 690 170M5810 2
363A-4 3100 363 630 275000 690 170M5812 2
430A-4 3600 430 700 |405000| 690 170M5813 2

3AXD00000586715.xIs H
1) Kurulumun minimum kisa devre akimi
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Sigortalar (UL)

Dal devrelerinin korunmasi igin NEC'ye uygun UL sinifi T sigortalar asagida belirtil-
mistir. ABD icin hizli devreye giren T sinifi veya daha hizl sigortalar Onerilir. Sigorta
zaman-akim egrisinden bakarak sigortanin galigma suresinin 0,5 saniyenin
altinda oldugundan emin olun. Yerel diizenlemelere uyun.

Not 1: Ayrica bkz. Termik asiri ylik ve kisa devre korumasinin uygulanmasi, sayfa 68.
Not 2: Onerilen degerlerin lizerinde akim degerine sahip sigortalar kullaniimamalidir.

Not 3: Sigorta degerleri ve erime egrisi tabloda bahsedilen sigortanin erime egrisini
asmiyorsa bagka ureticilerin sigortalari da kullanilabilir.

Tip Giris akimi
ACS580 Bussmann tipi UL sinifi

-01-

3 fazh Uy =460 V (440...480 V)
02A6-4 2.6 3 600 JJS-3 T
03A3-4 3.3 6 600 JJS-6 T
04A0-4 4.0 6 600 JJS-6 T
05A6-4 5.6 10 600 JJS-10 T
07A2-4 7.2 10 600 JJS-10 T
09A4-4 9.4 15 600 JJS-15 T
12A6-4 12.6 20 600 JJS-20 T
017A-4 17.0 25 600 JJS-25 T
025A-4 25.0 35 600 JJS-35 T
032A-4 32.0 40 600 JJS-40 T
038A-4 38.0 50 600 JJS-50 T
045A-4 45.0 60 600 JJS-60 T
062A-4 62 80 600 JJS-80 T
073A-4 73 90 600 JJS-90 T
088A-4 88 110 600 JJS-110 T
106A-4 106 150 600 JJS-150 T
145A-4 145 200 600 JJS-200 T
169A-4 169 225 600 JJS-225 T
206A-4 206 300 600 JJS-300 T
246A-4 246 350 600 JJS-350 T
293A-4 293 400 600 JJS-400 T
363A-4 363 500 600 JJS-500 T
430A-4 430 600 600 JJS-600 T
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Devre kesiciler

Asagidaki tabloda suricuyle birlikte kullanilabilecek MCB devre kesiciler listelenmek-
tedir. ABD kurulumu igin izin verilmez

Tip

A(Eg15_80 ABB tipi Elektronik Kesici ve

roleli tip |serbest birakma
unitesi i¢in
SACE siparis
kodu

3 fazh Uy, = 400 veya 480 V (380...415 V, 440...480 V)
02A6-4 | S 203P-B/C/Z 10 20 N/A N/A N/A N/A
03A3-4 | S203P-B/C/Z 10 20 N/A N/A N/A N/A
04A0-4 | S 203P-B/C/Z 10 20 N/A N/A N/A N/A
05A6-4 | S 203P-B/C/Z 10 20 N/A N/A N/A N/A
07A2-4 | S 203P-B/C/Z 10 20 N/A N/A N/A N/A
09A4-4 | S 203P-B/C/Z 10 20 N/A N/A N/A N/A
12A6-4 | S 203P-B/C/Z 16 20 N/A N/A N/A N/A
017A-4 | S 203P-B/C/Z 20 20 N/A N/A N/A N/A
025A-4 | S 203P-B/C/Z 25 20 N/A N/A N/A N/A
032A-4 | S 203P-B/C/Z 32 12 N/A N/A N/A N/A
038A-4 | S203P-B/C/Z 40 12 N/A N/A N/A N/A
045A-4 | S 203P-B/C/Z 50 12 N/A N/A N/A N/A
062A-4 | S 803S-B/C 80 50 N/A N/A N/A N/A
073A-4 | S 803S-B/C 80 50 N/A N/A N/A N/A
088A-4 | S 803S-B/C 100 50 N/A N/A N/A N/A
106A-4 | S803S-B/C 125 50 N/A N/A N/A N/A
145A-4 | XT4 L 250 Ekip LS/I| 65 XT4 250 250 1SDA068555R1

In=250 3p F F
169A-4 | XT4 L 250 Ekip LS/I| 65 XT4 250 250 1SDA068555R 1
In=250 3p F F
206A-4 |T4 L 320 PR221DS-| 65 T4 320 320 1SDA054141R1
LS/l In=320 3p F F
246A-4 |T5L 400 PR221DS-| 65 T5 400 400 1SDA054365R1
LS/l In=400 3p F F
293A-4 |T5L 630 PR221DS-| 65 T5 630 630 1SDA054420R1
LS/l In=630 3p F F
363A-4 |T5L 630 PR221DS-| 65 T5 630 630 1SDA054420R1
LS/l In=630 3p F F
430A-4 |T5L 630 PR221DS-| 65 T5 630 630 1SDA054420R1
LS/l In=630 3p F F

3AXD00000586715.xls H
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Boyutlar, agirliklar ve bos alan gereksinimleri

Boyutlar ve agirliklar Boyutlar ve agirliklar

RO 303|330(125(210| 4.5 11.93(12.99| 4.92 | 8.27 | 9.86
R1 =) [ 1303[330[125[223| 4.6 )1 ) [11.93[12.99] 4.92 [ 8.78 | 10.08
R2 | -*1 | -*1]394[430[125[227| 75 )| ) [15.51]16.93] 4.92 [ 8.94 | 16.63
R3 | -*) | -1 [454|490(203[228| 14.9 | - | -*) [17.87]19.29|7.99]8.98 | 32.77
R4 | - | -V |600(636]203]257| 19 )1 ) ]23.62]25.04| 7.99 [10.12[ 41.90
R5 |596 (596|732 (633|203 |295| 28.3 |23.46|23.46(28.82|24.90| 7.99 |11.61| 62.40
R6 | 548 (549|727 (589|252 |369| 42.4 |21.57|21.63|28.62|23.20| 9,92 |14.53| 93.49
R7 |600|601|880|641|284|370| 54 |23.62|23.67(34.65|25.25|11.18|14.57| 119.07
R8 |680|677|965|721|300(393| 69 |26.77(23.67(37.99|28.39|11.81(15.47|152.15
R9 |680|680|955|741|380(418| 97 |26.77(26.77(37.60|29.19|14.96/16.46| 213.89
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*) Dahili kablo/rakor kutulu kasalar

IP21 (UL Tip 1), RO...R4 IP21 (UL Tip 1), R5...R9
W D W D
| -
¥ Al x| | o A A
] =
P—QD =
Do) —
~=i I = |2 2
~\\ ——pm——
A d
P — =1
LV‘%@ o]
Y

Simgeler

IP21 / UL tip 1

H1 R5....R9: kablo/rakor kutusu olmadan arka yukseklik

H2 RS5....R9: kablo/rakor kutusu olmadan 6n yiikseklik

H3 RO....R4: 6n yukseklik, R5....R9: kablo/rakor kutusu olmadan 6n ylkseklik

H4 RO....R4: arka ylkseklik, R5....R9: kablo/rakor kutusu olmadan arka yukseklik
W  Genislik

D  Derinlik
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Boyutlar ve agirliklar

UL Tip 12

Agirhk Agirhk

kg i i pound

RO . 1.97 8.74 11.16
R1 303 | 330 | 125 | 233 5.5 [11.93|12.99|2.17 | 492 | 5.47 | 9.17 12.08
R2 | 394 | 430 | 125 | 239 7.8 |1551(16.93|2.17 |4.92 | 547 | 9.41 17.22
R3 | 454 | 490 | 203 | 237 | 151 |17.87(19.29(2.83 | 7.99 | 8.58 | 9.33 33.32
R4 | 600 | 636 | 203 | 265 20 |23.62(25.04|2.83|7.99|8.58| 10.43 | 44.10
R5 | 732 | 633 | 203 | 320 29 ]28.62(24.90| 3.15|7.99 | 8.58 | 12.60 | 63.95
R6 | 726 | 589 | 252 | 380 43 ]28.58|23.20|6.10 [ 9.92 [ 1.57 | 14.96 | 94.82
R7 | 880 | 641 | 284 | 381 56 |34.65|25.25| 6.10 |11.18| 1.57 | 15.00 | 123.48
R8 | 965 | 721 | 300 | 452 77 |37.99|28.39|6.10 |11.81| 1.97 | 17.80 | 169.79

R9 | 955 | 741 | 380 | 477 103 |37.60|29.19| 9.06 |14.96| 1.97 | 18.78 | 227.12
3AXD00000586715.xls H

IP55 (UL Tip 12), RO... UL Tip 12, RO...R9

W
= L ;_'"_“'-_"*“
20N
-
=< ™) [
T T
K
I
o =
N
I I
| Uy S5 RN

Simgeler

IP255 / UL Tip 12

H3 Yikseklik 6n
H4 Arka yukseklik
HW Baslik yuksekligi
W  Genislik

WH Baslik genisligi
D  Derinlik
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Bos alan, IP21 (UL Tip 1) ve IP55 (UL Tip 12)

Dikey montaj Dikey montaj
tek basina VEUREUE]

[ Usfe | Alta | Yanda | Uste | Al
mm ing | mm ing mm ing mm ing mm ing mm ing

7.87
R1 30 | 1.18 | 200 | 7.87 | 150 | 5.91 | 200 | 7.87 | 200 | 7.87
R2 30 | 1.18 | 200 | 7.87 | 150 | 5.91 | 200 | 7.87 | 200 | 7.87
R3 53 | 2.09 | 200 | 7.87 | 150 | 5.91 | 200 | 7.87 | 200 | 7.87
R4 53 | 2.09 | 200 | 7.87 | 150 | 5.91 | 200 | 7.87 | 200 | 7.87
R5 100 | 3.94 | 200 | 7.87 | 150 | 5.91 | 200 | 7.87 | 200 | 7.87
R6 155 | 6.10 | 300 | 11.8 | 150 | 5.91 | 200 | 7.87 | 300 | 11.8
R7 155 | 6.10 | 300 | 11.8 | 150 | 5.91 | 200 | 7.87 | 300 | 11.8
R8 155 | 6.10 | 300 | 11.8 | 150 | 5.91 | 200 | 7.87 | 300 | 11.8
R9 200 | 7.87 | 300 | 11.8 | 150 | 5.91 | 200 | 7.87 | 300 | 11.8 0 0
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Bos alan,
IP21 (UL Tip 1) ve IP55 (UL Tip 12

Yatay montaj

ing i mm ing
RO 30 | 1.18 | 200 | 7.87 | 30/200 |1,18/7,87
R1 30 | 1.18 | 200 | 7.87 | 30/200 |[1,18/7,87
R2 30 | 1.18 | 200 | 7.87 | 30/200 |[1,18/7,87
R3 30 | 1.18 | 200 | 7.87 | 30/200 |[1,18/7,87

R4 - - N/A | N/A N/A N/A
R5 — - N/A | N/A N/A N/A
R6 - - N/A | N/A N/A N/A
R7 - - N/A | N/A N/A N/A
R8 - - N/A | N/A N/A N/A
R9 — - N/A | N/A N/A N/A

3AXD00000586715.xIs H

Sekiller icin bkz. bélim Montaj sahasinin kontrolii, sayfa 40.
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Kayiplar, sogutma verileri ve gurultu
Hava akigi yonu, asagidan yukariya dogrudur.

Asagidaki tablo nominal yikteki ana devrenin ve minimum yuk (G/C, secenekler ve
panel kullanimda degil) ve maksimum yuk (tim dijital girisler ve roleler ACIK durumda
ve panel, fieldbus ya da fan kullanimda) altindaki kontrol devresinin i1s1 yayilimini
belirtmektedir. Toplam isi yayilimi ana devre ve kontrol devrelerindeki 1s1 yayilimlari-
nin toplamidir. Kabin veya elektrik odasini sojutma ihtiyaclarini tasarlarken maksi-
mum 1sI dagitimini kullanin.

Tip Is1 yayilimi Hava akigi |Guriltii| Kasa

ACS580 [ Ana devre rol Ana kart ve
-01- Iy'de Iy resi | devresi |kontrol kartlan
minimum | maksimu | maksimum
W W W

3 fazl Uy = 400 veya 480 V (380...415 V, 440...480 V)
02A6-4 20 3.5 25 45 34 20 56 RO
03A3-4 30 3.5 25 55 34 20 56 RO
04A0-4 41 3.5 25 66 34 20 56 RO
05A6-4 59 3.5 25 84 34 20 56 RO
07A2-4 81 3.5 25 106 50 29 55 R1
09A4-4 108 3.5 25 133 50 29 55 R1
12A6-4 149 3.5 25 174 50 29 55 R1
017A-4 203 3.5 25 228 128 75 66 R2
025A-4 297 3.5 25 322 128 75 66 R2
032A-4 405 3.5 25 430 116 68 71 R3
038A-4 500 3.5 25 525 116 68 71 R3
045A-4 594 3.5 25 619 116 68 71 R3
062A-4 810 3.5 25 835 134 79 69 R4
073A-4 999 3.5 25 1024 134 79 69 R4
088A-4 1215 3.5 25 1240 139 82 63 R5
106A-4 1485 3.5 25 1510 139 82 63 R5
145A-4 1440 4.1 36 1476 435 | 256 67 R6
169A-4 1940 4.1 36 1976 450 | 265 67 R7
206A-4 2310 4.1 36 2346 450 | 265 67 R7
246A-4 3300 4.1 36 3336 550 | 324 65 R8
293A-4 3900 4.1 36 3936 550 | 324 65 R8
363A-4 4800 4.1 36 4836 1150 | 677 68 R9
430A-4 6000 4.1 36 6036 1150 | 677 68 R9

3AXD00000586715.xIs H
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Flans montaji icin sogutma hava akisi ve i1si1 dagitimi (se¢enek +C135)

Is1 yayilimi Hava akigi
(segenek +135) (segenek +135)

Sogutma = N

3 fazh Uy = 400 veya 480 V (380...415V, 440...480 V)
02A6-4 TBA TBA TBA TBA TBA TBA RO
03A3-4 TBA TBA TBA TBA TBA TBA RO
04A0-4 TBA TBA TBA TBA TBA TBA RO
05A6-4 TBA TBA TBA TBA TBA TBA RO
07A2-4 TBA TBA TBA TBA TBA TBA R1
09A4-4 TBA TBA TBA TBA TBA TBA R1
12A6-4 TBA TBA TBA TBA TBA TBA R1
017A-4 TBA TBA TBA TBA TBA TBA R2
025A-4 TBA TBA TBA TBA TBA TBA R2
032A-4 TBA TBA TBA TBA TBA TBA R3
038A-4 TBA TBA TBA TBA TBA TBA R3
045A-4 TBA TBA TBA TBA TBA TBA R3
062A-4 TBA TBA TBA TBA TBA TBA R4
073A-4 TBA TBA TBA TBA TBA TBA R4
088A-4 TBA TBA TBA TBA TBA TBA R5
106A-4 TBA TBA TBA TBA TBA TBA R5
145A-4 1251 189 435 256 52 31 R6
169A-4 1701 239 450 265 75 44 R7
206A-4 2034 276 450 265 75 44 R7
246A-4 2925 375 550 324 120 71 R8
293A-4 3465 435 550 324 120 71 R8
363A-4 4275 525 1150 677 170 100 R9
430A-4 5355 645 1150 677 170 100 R9

3AXD00000586715.xls H
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Gug¢ kablolan i¢in terminal ve gegis verileri

IEC

Girig, motor, diren¢ ve DC kablo gegisleri, maksimum kablo boyutlar (faz basina) ve
terminal vida boyutlari ile sikma momentleri (T) asagida verilmigtir.

L1, L2, L3, T1/U, T2/V, T3/IW
terminalleri

Topraklama
terminalleri

Min. kablo Maks. kablo Maks. kablo
boy diiz/ | boyutu (duz/ boyutu
damarli)® [EGEND)]
mm mm mm

RO 1 30 0.20/0.25 6/4 16/16
R1 1 30 0.20/0.25 6/4 16/16
R2 1 30 0.5/0.5 16/16 16/16
R3 1 30 0.5/0.5 35/25 35/35
R4 1 45 0.5/0.5 50 35/35
R5 1 45 6 70 2
R6 1 45 25 150 2
R7 1 54 95 240 2
R8 2 45 2x50 2x150 2
R9 2 54 2x95 2x240 2
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1) Kabul edilen maksimum kablo capli. Gegis plakasi deligi ¢aplari igin, bkz. bélim Boyut sema-
lari, sayfa 191.
2) Kablo pabucunun (R5, bkz. sayfa 96) veya kelepgenin (R6...R9, bkz. sayfa 7100) her ikisi de
topraklama icin kullanilir.
3) Not: Minimum kablo boyutunun tam yuk igin yeterli akim kapasitesine sahip olmasi gerekmez.
Kurulumun yerel yasalara ve dizenlemelere uygun oldugundan emin olun.
Not: Topraklama terminallerinin sikma momentleri icin bkz. bélim Baglanti prosediiri, RO...R4
kasalari (sayfa 83), Baglanti prosediirii, R5 kasasi (sayfa 92) ve Baglanti prosedtirii, R6...R9
kasalari (sayfa 98).



166 Teknik veriler

R+, R-, UDC+ ve UDC- terminalleri

Kablo gegisleri

basina oy boyutu (diiz/
damarh) damarh)

mm mm M... N-m
RO 23 0.20/0.25
R1 1 23 0.20/0.25 6/4 2 0.5...0.6
R2 1 23 0.5/0.5 16/16 2 1.2...15
R3 1 23 0.5/0.5 35/25 2 25..45
R4 1 39 0.5/0.5 50 2 4
R5 1 39 6 70 M5 5.6
R6 1 45 25 150 M8 30
R7 1 54 95 240 M10 30
R8 2 45 2x50 2x150 M10 40
R9 2 54 2x95 2x240 M12 70
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1) Kabul edilen maksimum kablo cap!1. Gegis plakasi delidi gaplari igin, bkz. bolim Boyut semalari,
sayfa 191.

2)

Asagidaki tabloya bakin.

3) Not: Minimum kablo boyutunun tam yuk igin yeterli akim kapasitesine sahip olmasi gerekmez.
Kurulumun yerel yasalara ve diizenlemelere uygun oldugundan emin olun.

Kasa |Ana devrenin terminalleri igin tornavidalar
tipi
RO |4,5 mm yuva
R1 |4,5 mm yuva
R2 |PH1
R3, R4 |PH2

3AXD00000586715.xIs H
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Us

Girig, motor, diren¢ ve DC kablo gegisleri, maksimum kablo boyutlar (faz basina) ve
terminal vida boyutlari ile sikma momentleri (T) asagida verilmigtir.

Kablo gecisleri L1, L2, L3, T1/U, T2/V, T3/W Topraklama
terminalleri terminalleri

Kablo Min. kablo Maks. kablo Maks. kablo
tipi boyutu (diiz/ | boyutu (diiz/ boyutu
basina damarli)® [ETEND)]
ing AWG AWG AWG

RO 1 1.18 24 10 6/6
R1 1 1.18 24 10 6/6
R2 1 1.18 20 6 6/6
R3 1 1.18 20 2 2/2
R4 1 177 20 1 2/2
R5 1 1.77 10 2/10 2
R6 1 177 3 300 MCM 2
R7 1 2.13 3/0 500 MCM 2
R8 2 177 [2x1/0/2x3/0%T| 2x300 MCM 2
R9 2 2.13 2x3/0 2x500 MCM =2]
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R Kabful ?gi;en maksimum kablo gapi. Gegis plakasi delidi caplari icin, bkz. bélim Boyut semalari,
sayfa .
2) Kablo pabucunun (R5, bkz. sayfa 96) veya kablo kelepgesinin (R6...R9, bkz. sayfa 100) her
ikisi de topraklama icin kullanilir.
3) Not: Minimum kablo boyutunun tam yuk icin yeterli akim kapasitesine sahip olmasi gerekmez.
Kurulumun yerel yasalara ve dizenlemelere uygun oldugundan emin olun.
4) -01-246A-4: 2x1/0, -01-293A-4: 2x3/0
Not: Topraklama terminallerinin sikma momentleri igin bkz. bolim Baglanti prosediirii, RO...R4
kasalari (sayfa 83), Baglanti prosediirii, R5 kasasi (sayfa 92) ve Baglanti prosediirii, R6...R9
kasalari (sayfa 98).
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Kablo gegisleri R+, R-, UDC+ ve UDC- terminalleri

Kablo tipi in. Maks. kablo T (Kablo vidasi)
basina boy (dii boyutu (diiz/
AWG W€ M...
RO 1 0.906 24 10 0.4
R1 1 0.906 24 10 2 0.4
R2 1 0.906 20 6 2 1.1
R3 1 0.906 20 2 2 3.3
R4 1 1.54 50 1 2 3.0
R5 1 1.54 10 2/10 M5 4.1
R6 1 1.77 3 300 MCM M8 221
R7 1 2.13 3/10 500 MCM M10 29.5
R8 2 1.77 | 2x1/0/2x3/0 % | 2x300 MCM M10 295
R9 2 213 2x3/0 2x500 MCM M12 51.6
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1) Kabul edilen maksimum kablo cap!1. Gegis plakasi delidi gaplari igin, bkz. bolim Boyut semalari,
sayfa 191.

2) Asagidaki tabloya bakin.

3) Not: Minimum kablo boyutunun tam yuk igin yeterli akim kapasitesine sahip olmasi gerekmez.
Kurulumun yerel yasalara ve diizenlemelere uygun oldugundan emin olun.

4) -01-246A-4: 2x1/0, -01-293A-4: 2x3/0

Kasa |Ana devrenin terminalleri icin tornavidalar

tipi
RO |4,5 mm yuva

R1  |4,5 mm yuva
R2 |PH1
R3, R4 |PH2

3AXD00000586715.xls H
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Kontrol kablolari i¢in terminal ve gegis verileri

IEC

Kontrol kablosu gegisleri, kablo boyutlari ve sikma momentleri (T) asagida verilmigtir.

Kablo gecisleri Kontrol kablosu girigleri ve terminal boyutlari
terminaller terminalleri
Kablo boyutu Kablo boyutu
mm? mm?
3 ...1.5 0.5...0.6
R1 5 17 0.2...25 0.5...0.6 0.14...1.5 0.5...0.6
R2 3 17 0.2...25 0.5...0.6 0.14...1.5 0.5...0.6
R3 3 17 0.2...2.5 0.5...0.6 0.14...1.5 0.5...0.6
R4 4 17 0.2...25 0.5...0.6 0.14...1.5 0.5...0.6
R5 5 17 0.2...25 0.5...0.6 0.14...1.5 0.5...0.6
R6 4 17 0.14...25 0.5...0.6 0.14...2.5 0.5...0.6
R7 4 17 0.14...25 0.5...0.6 0.14...2.5 0.5...0.6
R8 4 17 0.14...25 0.5...0.6 0.14...2.5 0.5...0.6
R9 4 17 0.14...2.5 0.5...0.6 0.14...2.5 0.5...0.6
3AXD00000586715.xIs H
us

Kontrol kablosu gegisleri, kablo boyutlari ve sikma momentleri (T) asagdida verilmistir.

Kablo gecigleri Kontrol kablosu girigleri ve terminal boyutlari
terminaller terminalleri
Kablo boyutu Kablo boyutu
AWG AWG
3 .. . .14 0.4
R1 3 0.67 24...14 0.4 26...14 0.4
R2 3 0.67 24...14 0.4 26...14 0.4
R3 3 0.67 24..14 0.4 26...14 0.4
R4 4 0.67 24..14 0.4 26...14 0.4
R5 3 0.67 24...14 0.4 26...14 0.4
R6 4 0.67 26...14 0.4 26...14 0.4
R7 4 0.67 26...14 0.4 26...14 0.4
R8 4 0.67 26...14 0.4 26...14 0.4
R9 4 0.67 26...14 0.4 26...14 0.4

3AXD00000586715.xls H
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Elektrik sebekesi teknik ozellikleri

Gerilim (U,)

Sebeke tipi

Nominal kosullarda kisa devre
akimi (IEC 61439-1)

Kisa devre akimi korumasi (UL
508C)

Frekans (f)

Dengesizlik
Temel gii¢ faktori (cos phiy)

Girig gerilimi aralig1 3~ 380...480 V AC. Bu, tip tanimlama
etiketinde tipik giris gerilimi seviyeleri

3~ 400/480 V AC olarak gosterilir.

Genel disuk gerilim sebekeleri. TN (topraklanmis), IT
(topraklanmamisg) ve késede topraklamali TN sistemleri.
Bkz. bolum IT (topraklamasiz) ve kése topraklamali TN
sistemleriyle uyumlulugun kontrol edilmesi, sayfa 77.
Not: R4 ve R5 kasalari késede topraklamali TN sistemle-
rinde kullanilamaz.

Sigorta tablolarinda verilen sigortalar ile korundugu zaman
65 kA

ABD ve Kanada: Siirlicl, sigorta tablosunda verilen sigor-
talar ile korundugu zaman 480 V maksimum gerilimde en
fazla 100 kA simetrik amper (rms) verebilen bir devrede
kullanilabilir.

47 - 63 Hz. Bu, tip tanimlama etiketinde tipik giris frekansi
seviyesi f1 (50/60 Hz) olarak gdsterilir.

Nominal fazdan, faz giris gerilimine maks. + %3

0,98 (nominal yikte)

Motor baglanti datalari

Motor tipleri
Frekans (f,)

Frekans ¢oziiniirltigii
Akim
Anahtarlama frekansi

Asenkron AC endiksiyon motorlari ve sabit miknatisli
motorlar

0....500 Hz. Bu, tip tanimlama etiketinde tipik giris frekansi
seviyesi f1 (0...500 Hz) olarak gosterilir.

0,01 Hz
Bkz. boélum Degerler, sayfa 148.

2 kHz, 4 kHz, 8 kHz, 12 kHz (kasaya ve parametre ayarla-
rina baghdir)



Onerilen maksimum motor
kablosu uzunlugu
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Operasyonel ¢alisma ve motor kablo uzunlugu
Sirucl, asagidaki maksimum motor kablosu uzunlukla-
rinda optimum performansla galigsacak sekilde tasarlan-
mistir.

Not: Bu motor kablosu uzunluklarinin iletilen ve yayilan
emisyonlari EMC gereksinimlerine uymaz.

Maksimum motor kablosu uzunlugu, 4 kHz

Skaler kontrol Vektor kontrolii
m ft m ft

Standart siiriicii, harici segenek olmadan
RO 100 330 100 330
R1 100 330 100 330
R2 200 660 200 660
R3 300 990 300 990
R4 300 990 300 990
R5 300 990 300 990
R6 300 990 300 990
R7 300 990 300 990
R8 300 990 300 990
R9 300 990 300 990

3AXD00000586715.xls H

Not: Cok motorlu sistemlerde, tim motor kablosu uzun-
luklarinin hesaplanan toplami, tabloda verilen maksimum
motor kablosu uzunlugunu gegmemelidir.

EMC uyumlulugu ve motor kablosu uzunlugu

Avrupa EMC Yoénergeleriyle (EN 61800-3 standardi)
uyumluluk amaciyla 4 kHz anahtarlama frekansi igin asa-
gida belirtilen maksimum motor kablosu uzunluklarini kul-
lanin. Asagidaki tabloya bakin.
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Maksimum motor kablosu uzunlugu, 4 kHz

m ft

EMC sinirlari, Kategori C2 1)
Dahili EMC filtreli standart siiriicii
Bkz. notlar 2, 3 ve 5.

RO 100 330
R1 100 330
R2 100 330
R3 100 330
R4 100 330
R5 100 330
R6 150 492
R7 150 492
R8 150 492
R9 150 492

EMC sinirlari, Kategori C3 7
Dahili EMC filtreli standart siiriicii
Bkz. notlar 3 ve 4.

RO 100 330
R1 100 330
R2 100 330
R3 100 330
R4 100 330
R5 100 330
R6 150 492
R7 150 492
R8 150 492
R9 150 492

3AXD00000586715.xls H
) Bkz. kosullar, béliim Tanimlar, sayfa 185.

Not 2: Yayilan emisyonlar, dahili EMC filtreli C2'ye uygun-
dur.

Not 3: Dahili EMC filtresi baglanmalidir.

Not 4: Yayilan ve iletilen emisyonlar dahili bir filtreyle kate-
gori C3'e ve bu uzunluklara goredir.

Not 5: C1 ve C2 kategorileri, ekipmani kamu algak gerilim
sebekelerine baglama gereksinimlerini karsilar.
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RO...R3 kasalan i¢in fren direnci baglanti verileri

Kisa devre korumasi

(IEC/EN 61800-5-1, IEC 61439-1,

UL 508C)

Fren direnci ¢ikisi, IEC/EN 61800-5-1 ve UL 508C'ye
uygun olarak kisa devreye karsi kosullu korumalidir. IEC
61439-1'de tanimlanan nominal kosullu kisa devre akimi.

Kontrol baglanti verileri

Harici glu¢ kaynagi

+24 VDC cikig
(Terminal 10)

Dijital girigler DI1...DI6
(Terminal 13...18)

Yesil dijital giris konektorii
X3'lere sahip olan kontrol
kartlari (13...17 terminalleri)

RO...R5 R6...R9

| =

Maksimum glg¢:

RO...R5 Kasalari: Istege bagl modiille 25 W,

24 VAC/DC +%10'da 1,04 A

R6...R9 Kasalari: Standart olarak 36 W, 24 VAC/DC

+%10'da 1,50 A
RO...R5 kasalarinda istege bagli CMOD-01 veya
CMOD-02 modiilleri tizerinden harici bir gii¢ kaynagindan
saglanir. R6...R9 kasalarinda higbir se¢cenek gerekmez.
Terminal boyutu:

RO...R5 Kasalar: 0,2...2,5 mm?2

R6...R9 Kasalari: 0,14...2,5 mm?
Bu ¢ikiglarin toplam yiik kapasitesi, 6,0 W (250 mA / 24 V)
eksi kartin Gzerine kurulu istege bagli moduller tarafindan
cekilen gugtir.
Terminal boyutu:

RO...R5 Kasalari: 0,2...2,5 mm?

R6...R9 Kasalari: 0,14...2,5 mm?
Giris tipi: NPN/PNP
Terminal boyutu:

RO...R5 kasalari 0,14...1,5 mm?

R6...R9 Kasalari: 0,14...2,5 mm?

DI1...DI5 (Terminal 13...17)

12/24 VDC lojik seviyeleri: “0" <4V, “1” > 8 V
Rin: 3 kohm

Donanim filtreleme: 0,04 ms, dijital filtreleme: 2 ms 6rnek-
leme

DI6 (Terminal 18)

Dijital veya frekans girisi olarak kullanilabilir.
12/24 VDC lojik seviyeleri: “0" <3V, “1">8V
Rin: 3 kohm

Maks. frekans 16 kHz

Simetrik sinyal (is dongusu D = 0,50)
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Mavi dijital giris konektorti
X3'lere sahip olan kontrol
kartlari (13...17 terminalleri)

R0...R5 R6...R9

Role cikiglari RO1...RO3
(Terminal 19...27)

Analog girisler Al1 ve Al2
(Terminal 2 ve 5)

Analog ¢ikiglar AO1 ve AO2
(Terminal 7 ve 8)

DI1...DI5 (Terminal 13...17)

12/24 VDC lojik seviyeleri: “0" <4V, “1” > 8V
Rin: 2,68 kohm

Donanim filtreleme: 0,04 ms, dijital filtreleme: 2 ms 6rnek-
leme

DI5 (Term.17)

Dijital veya frekans girisi olarak kullanilabilir.
12/24 VDC lojik seviyeleri: “0” <3V, “1”">8 V
Rin: 6,2 kohm

Maks. frekans 16 kHz

Simetrik sinyal (is déngusu D = 0,50)

DI6 (Term. 18)
Dijital veya PTC girisi olarak kullanilabilir.
Dijital giris modu
12/24 V DC lojik seviyeleri: “0” <4V, “1">8V
Riy: 2,68 kohm
Donanim filtreleme: 0,04 ms, dijital filtreleme: 2 ms 6rnek-
leme
Not: DI6, NPN yapilandirmasinda desteklenmez.
PTC modu — PTC termistéru DI6 ve +24VDC arasina bag-
lanabilir: < 1,5 kohm = *1’ (dUsik sicaklik), > 4 kohm = ‘0’
(yuksek sicaklik), agik devre = ‘0’ (yUksek sicaklik).
DI6 takviyeli/cifte yalitimli giris degil. Motor PTC sens6-
rind bu girise baglamak motorun iginde bir takviyeli/gifte
yalitimh PTC sensori kullanimi gerektirir.
250 VAC /30 VDC, 2 A
Terminal boyutu:

RO...R5 Kasalari: 0,14...1,5 mm?

R6...R9 Kasalari: 0,14...2,5 mm?

Bkz. bolum Yalitim alanlari, RO...R5 sayfa 176 ve Yalitim
alanlari, R6...R9 sayfa 177.

Dip anahtari veya parametreyle secilen akim/gerilim giris
modu, bkz. sayfa 107.
Akim girisi: 0(4)...20 mA, Rj,: 100 ohm
Gerilim girigi: 0(2)...10 V, Rj,: > 200 kohm
Terminal boyutu:
RO...R5 Kasalari: 0,14...1,5 mm?
R6...R9 Kasalari: 0,14...2,5 mm?
Hata payi: tam dlgegin tipik £%1, maks. £%1,5'i
Dip anahtari veya parametreyle AO1 igin secilen
akim/gerilim giris modu, bkz. sayfa 7107.
Akim gikisi: 0...20 mA, Rjy44: < 500 ohm
Gerilim ¢gikigi: 0...10 V, Rjgaq: > 100 kohm (yalnizca AO1)
Terminal boyutu:
RO...R5 Kasalari: 0,14...1,5 mm?
R6...R9 Kasalari: 0,14...2,5 mm?

Hata: Tam élgegin £%1'i (gerilim ve akim modlarinda)
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+10 VDC analog girigler i¢in
referans gerilimi ¢ikigi
(Terminal 4)

STO (Giivenli moment kapatma)
girigleri IN1 ve IN2

(Terminal 37 ve 38)

STO kablosu

Kontrol paneli - siirticii
baglantisi

Kontrol paneli - PC baglantisi

Maks. 20 mA c¢ikis
Hata: 1%

24 VDC lojik seviyeleri: “0” <5V, “1”"> 13V
Rin: 2,47 kohm
Terminal boyutu:
RO...R5 Kasalari: 0,14...1,5 mm?
R6...R9 Kasalari: 0,14...2,5 mm?

Aktivasyon anahtari (K) ile strtci kontrol karti arasinda
300 m (984 ft) maksimum kablo uzunlugdu, bkz. Kablo bag-
lantisi érnekleri (sayfa 224) ve Giivenlik verileri (sayfa
230) bélimleri.

EIA-485, erkek RJ-45 konektorli, maks. kablo uzunlugu
100 m

USB Tipi Mini-B, maks. kablo uzunlugu 2 m



176 Teknik veriler

Yalitim alanlari, RO...R5

Panel portu
]
. H
L]
L]
L]
X1 :
AlIAO| o Giig Ginitesi
. baglantisi
L]
L]
X2 o]
24V | e
GND L
L]
L]
X3 °
DI O
L]
L]
(o] SLOT1
X4 : FBA
sto | 2 s
. X8
- RO1
x5 o] X7
EFB | o RO2
X6
RO3
- §
G/C genigletme

Simge |Aciklama

Takviyeli yalitim (IEC/EN 61800-5-1:2007)

Fonksiyonel yalitim (IEC/EN 61800-5-1:2007)

2000 m'nin (6562 ft) altindaki yikseklikler: Kontrol karti Gizerindeki termi-
naller Koruyucu Asiri Duslk Gerilim (PELV) gerekliliklerini (EN 50178)
karsilar: Yalnizca ELV gerilimlerini kabul eden kullanici terminalleriyle
daha ylksek gerilimleri kabul eden terminaller (réle gikislar) arasinda
yeterli yahitim vardir.

2000 m (6562 ft) ... 4000 m (13123 ft) arasindaki yikseklikler: Bir réle
ctkisina ELV'den yUksek gerilim baglarsaniz, ayri réle gikisglar arasinda
yalnizca fonksiyonel yalitim oldugundan dolayi hicbir réle Koruyucu Asiri
Dusik Gerilim (PELV) gerekliliklerini (EN 50178) kargilamaz.




Yalitim alanlari, R6...R9

Teknik veriler

SLOT1
FBA
X1:1...3 E==
At XX)
X1:4...6
A XX)
X1:7...8
onz [o=] Gig Unitesi
baglantisi
zev | [eed] :
GND
X3:1...3
or | [eee]
X3:4...6
or 0| [ee]
X5
X4
sTO EFB %10
E’ EI Harici 24 V
SLOT2 X8
G/C genigletme EI RO1
X7
[+2+] |Roz
Panel portu X6
[+=] |Ros
Simge |Acgiklama

Takviyeli yalitim (IEC/EN 61800-5-1:2007)

Fonksiyonel yalitim (IEC/EN 61800-5-1:2007)

Kontrol karti Uizerindeki terminaller Koruyucu Asiri Distk Gerilim (PELV)
gerekliliklerini (EN 50178) karsilar: Yalnizca ELV gerilimlerini kabul eden
kullanici terminalleriyle daha yUksek gerilimleri kabul eden terminaller

(role gikislari) arasinda takviyeli yalitim vardir.

Not: Ayrica ayri réle cikiglar arasinda takviyeli yalitim vardir.
Not: Glg Unitesinde takviyeli yalitim vardir.

177
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RO...R5 kasalarinin topraklanmasi

i

1 SCR )

2 Al

3 AGND

4 +10V r

5 A2 <

6 AGND

7 AOT

8 AO2

9 AGND J

X2 ve X3

10 +24V -
|:*) K DGND }

12 DCOM

13 DI

14 DI2

15 DI3 <

16 D4

17 DI5

18 DI6

X6, X7, X8

19 ROTC

20 ROTA :, - - EIE

21 RO1B —

22 RO2C

23 RO2A ; - - *%

24 RO2B !

25 RO3C

26 RO3A :. - - 1%

27 RO3B —

X5

29 B+

30 A <=

31 DGND

X4

34 oUT1

35 ouT2

36 SGND <

37 N1

38 IN2

Toprak

*) Jumper fabrikada takilmistir



R6...R9 kasalarinin topraklanmasi

Yuva 1

Yuva 2

J

i

T_'

[

i‘

-

T_'

[

<

}
}%

X1

1 SCR

2 Al1

3 AGND

4 +10V

5 Al2

6 AGND

7 AO1

8 AO2

9 AGND

X2 ve X3

) 10 +24V

|: 1 DGND

12 DCOM

13 DI

14 DI2

15 DI3

16 Dl4

17 DI5

18 DI6

X6, X7, X8

19 RO1C

20 RO1A

21 RO1B

22 RO2C

23 RO2A

24 RO2B

25 RO3C

26 RO3A

27 RO3B

X5

29 B+

30 A-

31 DGND

X4

34 OUT1

35 OuUT2

36 SGND

37 IN1

38 IN2

X10

40 24VAC/DC+in

41 24VAC/DC-in

j

L
o e -
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*) Jumper fabrikada takilmistir

Toprak
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Yardimci devre gl tiiketimi

Verim

Maksimum harici glic kaynagi:
RO...R5 Kasalari: 25 W, 24 VAC/DC'de 1,04 A (istege
bagh CMOD-01, CMOD-02 modiilleriyle)

R6...R9 Kasalari: 36 W, 24 VAC/DC'de 1,50 A (standart
olarak 40...41 terminalleri)

Koruma derecesi

Nominal gl¢ seviyesinde yaklasik %98

Koruma derecesi
(IEC/EN 60529)

Muhafaza tipleri
(UL508C)

Asin gerilim kategorisi
(IEC 60664-1)

Koruyucu siniflari
(IEC/EN 61800-5-1)

Ortam kosullari

IP21, IP55

UL Tip 1, UL Tip 12.

Surucinin ortam kosullari sinirlari agagida verilmistir. Surtict 1sitmali, kontrolli bir kapali
mekanda kullaniimalidir. Baski devre kartlarinin hepsi koruyucu kaplamalidir.

Calistirma
sabit kullanim igin
kurulur

Depolama
koruyucu paket
icinde

Nakliye
koruyucu paket
icinde

Kurulum yerinin yiiksekligi

Deniz seviyesi-
nin 0 - 4000 m
(13123 ft) Uze-
rinde 1)

» Deniz seviyesi-
nin 0 - 2000 m
(6561 ft) tize-
rinde 2)

Cikisin degeri

1000 m'nin (3281

ft) Uzerinde dustd,

bkz. sayfa 154.

Hava sicakligi

-15-+50°C

(5 - 122°F).
0--15°C

(32 - 5°F) Donma
olmamalidir.

Bkz. bélum Deger-

ler.

-40 - +70°C
(-40 - +158°F)

-40 - +70°C
(-40 - +158°F)
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Bagil nem

%5 ila %95

Maks. %95 Maks. %95

Yogusmasiz. Korozyona neden olan gazlarin bulunmasi
durumunda maksimum izin verilen relatif nem %60'dir.

Kirlilik diizeyleri
(IEC 60721-3-x)

IEC 60721-3-3:
2002: Cevre
kosullarinin sinif-
landiriimasi -
Bolim 3-3: Cevre-
sel parametrelerin
ve siddetlerinin
siniflandiriimasi -
Hava korumali
konumlarin sabit
kullanimi

IEC 60721-3-1: IEC 60721-3-2:
1997 1997

Kimyasal gazlar

Sinif 3C2

Sinif 1C2 Sinif 2C2

Kati maddeler

Sinif 3S2. iletken
toz olmamalidir.

Sinif 1S3 (paket- | Sinif 282
leme bunu destek-
lemelidir, yoksa

182)
Kirlilik derecesi Kirlilik derecesi 2 | - -
(IEC/EN 61800-5-1)
Atmosfer basinci 70 - 106 kPa 70 - 106 kPa 60 - 106 kPa
0,7 - 1,05 atmos- | 0,7 - 1,05 atmos- | 0,6 - 1,05 atmos-
fer fer fer
Titresim (IEC 60068-2) Maks. 1 mm - -
(0,04 ing)
(5-13,2 Hz),
maks. 7 m/s?
(23 ft/s?)
(13,2-100 Hz)
sinusoidal
Titregim (ISTA) - RO...R4 (ISTA 1A): Yer degistirme,
tepeden tepeye 25 mm, 14200 titre-
simli carpma
R5...R9 ISTA 3E): Rastgele, 0,52 genel
Grms seviyesi
Darbe/Diisme (ISTA) izin veriimez RO...R4 (ISTA 1A): Disme, 6 yiz, 3

kenar ve 1 kdse

Agirhk araligi mm in¢
0...10 kg (0...22 Ib) 760 | 29.9
10...19kg (22...421b) | 610 | 24.0
19...28 kg (42...62 Ib) | 460 | 18.1
28...41kg (62...901b) | 340 | 134

R5...R9 ISTA 3E): Darbe, egik dizlem
garpmasi: 1,1 m/sn (3,61 ft/sn)

Darbe, dénme kenari disisi: 200 mm
(7.9 ing)
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) Nétr topraklamal TN ve TT sistemleri ile kdsede topraklamali olmayan IT sistemleri igin
Ayrica bkz. boélim Yiiksek rakimda kurulumlar igin réle ¢ikisi maksimum gerilimlerini

sinirlama, sayfa 73.

2) Kdésede topraklamali TN, TT ve IT sistemleri igin

Malzemeler

Siriicii muhafazasi

Ambalaj

Elden Cikarma

+ PC/ABS 3 mm, renkli NCS 1502-Y (RAL 9002/ PMS 1C
Mat Gri), RAL 9002 ve PMS 425 C
+ sicak daldirmal ginko kapl gelik sac 1,5 - 2,5 mm, kap-
lama kalinhgr 100 mikrometre, renk NCS 1502-Y
Kontrplak, karton ve kalip kagit hamuru. Képiik koruyucu-
lar PE, PP-E, bantlar PP.
Sdrucunun temel parcalari dogal kaynaklari ve enerjiyi
korumak (izere geri déniistiirilebilir. Uriin pargalari ve mal-
zemeleri pargalarina ayrilmali ve ayri ayri istiflenmelidir.
Genellikle gelik, bakir ve alagimlari ve degerli metaller gibi
tim metaller malzeme olarak geri donusturulebilir. Plastik,
kauguk, mukavva ve diger ambalaj malzemeleri enerji geri
doénusuminde kullanilabilir. Baski devre kartlarinin ve DC
kondansatérlerinin (C1-1 - C1-x) IEC 62635 y6nergelerine
uygun olarak 6zel isleme tabi tutulmalari gerekir. Geri
doénusume katkida bulunmak icin, plastik pargalara uygun
bir tanimlama kodu bulunur.
Cevresel hususlar ve profesyonel geri donugim firmala-
rina yonelik geri donlisum talimatlari ile ilgili daha fazla
bilgi igin yerel distriblitériniz ile irtibata gegin. Kullanim
omrl sonunda gercgeklestirilen iglemler uluslararasi ve
yerel diizenlemelere uygun olmalidir.

Yirirliikteki standartlar

Surucl asagidaki standartlara uygundur. Avrupa Dustk Gerilim Direktifine uygunluk EN
61800-5-1 standardina gore tasdik edilmistir.

EN 60204-1:2006 + AC:2010

IEC/EN 60529:1992 + A2: 2013

EN 61000-3-12:2011

IEC/EN 61800-3:2004 + A1:2012

Makine giivenligi. Makinelerin elektrik techizatlari. BSlim
1: Genel gereklilikler. Uygunluk gerektiren hiikiimler: Maki-
nenin nihai montajcisi asagidakilerin kurulumundan
sorumludur

- acil durdurma cihazi

- besleme kesme cihazi.

Muhafazalar tarafindan saglanan koruma derecesi (IP
kodu)

Elektromanyetik uyumluluk (EMC) - Béliim 3-12: Sinirlar -
Kamu algak gerilim sistemlerine giris akimiyla bagli ekip-
manlar tarafindan retilen harmonik akimlar igin sinirlar
Bu standart, 350 veya uzerinde Rsce (transformatér kisa
devre orani) ile saglanabilir.

Ayarlanabilir hizli elektrikli sdriict sistemleri. B6lim 3:
EMC gerekililikleri ve ézel test yéntemleri



IEC/EN 61800-5-1:2007

IEC 60664-1:2007

UL 508C 3. baski

NEMA 250:2008
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Ayarlanabilir hizli elektrikli siiriicii sistemleri. B6lim 5-1:
Giivenlik gereklilikleri — elektriksel, termik ve enerji
Diigiik gerilim sistemlerinin icindeki techizat icin yalitim
koordinasyonu. Béliim 1: Temel bilgiler, gereklilikler ve
testler.

Glivenlik, Gii¢ Déniigiim Teghizati icin UL Standardi, ikinci
baski

Elektrik Ekipmanlari igin Muhafazalar (Maksimum 1000 Volf)
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CE isareti

Sdrlcinin Avrupa Algak Gerilim, EMC, ve RoHS Direktifleri hikiimlerine uygun oldu-
gunu belirtmek amaciyla surlciye CE isareti eklenir. CE isareti ayrica siiriicinin
glvenlik islevleri (Guvenli moment kapatma gibi) acisindan, bir glivenlik bileseni ola-
rak Makine Direktifine uygun oldugunu dogrular.

Avrupa Algak Gerilim Direktifi ile Uyumluluk

Avrupa Algak Gerilim Direktifine uygunluk EN 61800-5-1:2007 standardina gore tas-
dik edilmistir. Uygunluk beyani (3AXD10000302784) internette bulunmaktadir. Arka
kapagin i¢ kisminda, bkz. bolim Internet'teki Belge Kiitliphanesi.

Avrupa EMC Direktifi ile Uyumluluk

EMC Direktifinde, Avrupa Birligi'nde kullanilan elektrik ekipmanlarinin bagisiklik ve emis-
yonlari ile ilgili kosullar yer almaktadir. EMC Uriin standardi (EN 61800- 3:2004 +
A1:2012), surtcdler icin belirtilen gereklilikleri kapsamaktadir. Asagidaki EN 61800-
3:2004 +A1:2012 ile uyumluluk bélimine bakin. Uygunluk beyani (3AXD10000302784)
internette bulunmaktadir. Arka kapagin i¢ kisminda, bkz. b6lim Internet'teki Belge Kiittip-
hanesi.

2011/65/EU Avrupa ROHS Il Direktifi ile Uyumluluk

RoHS 1l Direktifi elektrikli ve elektronik ekipmanlarda belirli tehlikeli maddelerin kullani-
minin sinirlandiriimasini tanimlar. Uygunluk beyani (3AXD10000302784) internette
bulunmaktadir. Arka kapagin i¢ kisminda, bkz. bélim Internet'teki Belge Kiitliphanesi.

Avrupa Makine Direktifi 2006/42/EC 2. Baski - Haziran 2010 ile
uyumluluk

Bu siirtici Avrupa Komisyonu Kilavuzunda, Makine Direktifi 2006/42/EC 2. Baski —
Haziran 2010 uygulamasinda belirtildigi gibi genis bir makine kategorisine dahil edile-
bilen bir makine bilesenidir. Uygunluk beyani (3AXD10000302783) internette bulun-
maktadir. Arka kapagin i¢ kisminda, Internet'teki Belge Kiitliphanesi bolimiine bakin.

Giivenli moment kapatma iglevinin galigmasini dogrulama

Bkz. Givenli moment kapatma islevi bolumi, sayfa 221.
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EN 61800-3:2004 +A1:2012 ile uyumluluk

Tanimlar

EMC'nin acihimi, Electromagnetic Compatibility'dir (elektromanyetik uyumluluk).
Elektrikli/elektronik ekipmanlarin elektromanyetik ortam iginde sorunsuz sekilde gali-
sabilmesidir. Benzer sekilde, ekipmanlar bulundugu alan icindeki diger trlin veya sis-
temleri bozmamali ve parazite neden olmamalidir.

Birincil ¢evre, yasama amaciyla kullanilan binalari besleyen digik gerilim sebeke-
sine bagh kuruluslari icermektedir.

Ikincil gevre, dogrudan yasama amaciyla kullanilmayan tesisleri besleyen sebekeye
bagl kuruluslari icermektedir.

C1 kategorisi strdci: nominal gerilimi 1000 V'un altinda olan ve birincil gcevrede kulla-
nim amaciyla tasarlanmis sirticu.

C2 kateqorisi strtici: nominal gerilimi 1000 V'un altinda olan ve birincil ¢cevrede kulla-
nildiginda sadece bir profesyonel tarafindan kurulmasi ve devreye alinmasi gereken
slrdcu.

Not: Profesyonel terimi, EMC yonleri de dahil olmak Uizere gli¢ striici sistemlerini
kurmak ve/veya devreye almak igin gereken becerilere sahip bir kisi veya kurulus
anlamina gelmektedir.

C3 kategorisi stirticti: nominal gerilimi 1000 V'un altinda olan ve birincil cevrede degil,
sadece ikincil gevrede kullanim amaciyla tasarlanmis siricu.

Kategori C1
Emisyon sinirlari, agagidaki hikiumlerle uyumludur:

1. Istege bagli EMC filtresi, belgelere uygun sekilde segilir ve EMC filtresi kilavu-
zunda belirtilen sekilde takilir.

2. Motor ve kontrol kablolari bu kilavuzda belirtilen sekilde segilir.
3. Sirlcu, bu kilavuzda verilen talimatlara uygun olarak kurulmaldir.

4. 4 kHz anahtarlama frekansiyla maksimum motor kablosu uzunlugu igin, bkz.
sayfa 171.

UYARI! Yasama amagli ortamda bu Urln radyo parazitine neden olabilir, bu durumda
ek azaltici dnlemler gerekli olabilir.
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Kategori C2
Emisyon sinirlar, agagidaki hikimlerle uyumludur:
1. Motor ve kontrol kablolari bu kilavuzda agiklanan sekilde segilir.
2. Surtcl, bu kilavuzda verilen talimatlara uygun olarak kurulmahdir.

3. 4 kHz anahtarlama frekansiyla maksimum motor kablosu uzunlugdu icin, bkz.
sayfa 171.

UYARI! Sirlcu yerlesim bélgelerinde kullanildiginda radyo parazitine neden olabilir.
Kullanici, yukarida listelenen CE uyumlulugu gerekliliklerinin yani sira, gerektiginde
paraziti engellemek i¢in gerekli dnlemleri almalidir.

Not: Sirlictyt dahili EMC filtresi bagli olarak IT (topraksiz) sistemlerine monte etme-
yin. Aksi takdirde besleme sebekesi dahili EMC filtresi kondansatorleri Gizerinden top-
rak potansiyeline baglanir ve bu da tehlikeye veya siriiciye zarar gelmesine neden
olabilir. EMC filtresini s6kmek igin, bkz. sayfa 79.

Not: Dahili EMC filtresi bagli olan bir strliclyl kdsede topraklamali TN sistemlerine
bagliyken takmayin, aksi halde surlcl hasar gérur. Dahili EMC filtresini s6kmek igin,
bkz. sayfa 79.

Kategori C3
Sirucu, asagidaki kosullarda standarda uyum saglamaktadir:
1. Motor ve kontrol kablolari bu kilavuzda agiklanan sekilde segilir.
2. Sduricd, bu kilavuzda verilen talimatlara uygun olarak kurulmalidir.

3. 4 kHz anahtarlama frekansiyla maksimum motor kablosu uzunlugu igin, bkz.
sayfa 171.

UYARI! C3 kategorisindeki bir siirlicli, yasama amaciyla kullanilan tesisleri besleyen
kamu algak gerilim sebekesine bagli olarak kullanim icin tasarlanmamistir. Striict-
niin bu tir sebekelerde kullaniimasi radyo frekansi parazitine neden olacaktir.
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Kategori C4

Kategori C3 bélimundeki kosullar yerine getirilemiyorsa, standardin gereklilikleri asa-
gidaki sekilde karsilanabilir:

1. Komsu dusuk gerilim sebekelerine asiri emisyon gonderilmemesi saglanmalidir.
Bazi durumlarda, transformatér ve kablolarda dodal emisyonun bastiriimasi
yeterlidir. Emin olamiyorsaniz, primer ve sekonder sargilari arasinda statik ekran
bulunan bir besleme transformatéra kullanilabilir.

Orta gerilim sebekesi

Besleme transformatori
r— RN LT 1 r X 1
K k

| omsu sebeke | | = Statik ekran |
| Olgiim noktasi | |
| I |
| Algak gerilim | | Dstik gerilim |

Ekipman -
| (kazazede) | | Sirlict |
| I |
| Ekipman | | Ekipman |
- - . . . | L - - - __ - — — |

2. Kurulum igin paraziti engelleyen bir EMC plani gizilir. Yerel ABB temsilcisinden bir
sablon alinabilir.

3. Motor ve kontrol kablolari bu kilavuzda agiklanan sekilde segilir.

4. Sdrucu, bu kilavuzda verilen talimatlara uygun olarak kurulmalidir.

UYARI! C4 kategorisindeki bir surlicl, yagsama amaciyla kullanilan tesisleri besleyen
algcak gerilim genel sebekesine bagli olarak kullanim igin tasarlanmamigtir. Suricu-
niin bu tir sebekelerde kullaniimasi radyo frekansi parazitine neden olacaktir.
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UL isareti

Siricl cULus listelidir.

UL kontrol listesi

» Suricu tipi tanimlama etiketinin cUlus Listelidir isaretini icerdiginden emin olun.

+ DIKKAT - elektrik garpmasi riski. Giris giiclinii kestikten sonra siiriicii, motor
veya motor kablosu Uzerinde islem yapmadan énce ara devre kondansatorlerinin
yuki bosaltmalari igin 5 dakika bekleyin.

» Sdricd, 1sitmali ve kontrolll bir kapali mekanda kullaniimalidir. Siriici muhafaza
sinifina uygun temiz hava kosullarinda kurulmahdir. Sogutma havasinin temiz,
korozif materyallerden ve elektrik agisindan iletken tozlardan arinmis olmasi
gerekir.

» UL Tip 1 RO...R3 kasalari i¢in nominal akimda maksimum c¢evre hava sicakhgi
50°C (122°F)ve UL Tip 1 R4...R9 kasalari ile tim UL Tip 12 kasalari igin nominal
akimda hava sicakligi 40°C'dir (104°F). Akim 40 - 50°C (104 - 122°F) sicaklik ara-
liginda diger.

» Sdricu, 158. sayfadaki UL sigortalari ile korundugu zaman 480 V maksimum geri-
limde en fazla 100.000 rms simetrik amper verebilen bir devrede kullanilabilir.
Amper degderi, uygun UL standardina gére yapilan testlere dayanmaktadir.

» Motor devresinde bulunan kablolar UL uyumlu kurulumlarda en az 75°C (167°F)
icin uygun olmaldir.

» Dahili kati hal kisa devre korumasi dal devre korumasi saglamaz. Giris kablosu
sigortalarla korunmalidir. Uygun IEC (sinif aR) sigortalari 7157. sayfada ve UL
(sinif T) sigortalari 158. sayfada listelenmektedir. Bu sigortalar, Ulusal Elektrik
Yasasina (NEC) ve Kanada Elektrik Yasasina uygun olarak dal devre korumasi
saglarlar. ABD'de kurulum icin yururlukteki diger tim yerel yasalara da uyun.
Kanada'da kurulum icin yururlikteki diger tum yerel yasalara da uyun.

Not: ABD'de devre kesiciler sigortasiz kullaniimamalidir. Uygun devre kesiciler
icin 159. sayfaya bakin veya yerel temsilcinizle irtibata gegin.

+ Siriicu, motor asin yuk korumasi saglar. Ayarlamalar igin yazilim el kitabina
bakin.

« Surucu agir gerilim kategorisi icin bkz. sayfa 7180. Kirlilik derecesi icin bkz sayfa
181.
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RCM isareti

Sdrictnuzin gegerli isaretleri igin tip tanimlama etiketine basvurun. Mevzuata Uyum
isareti (RCM) Avustralya ve Yeni Zelanda'da gerekmektedir. Siriiciide bir RCM igareti
bulundugunda bu isaret, ilgili standartla uyumlu oldugunu belirtir (IEC 61800-3:2004 —
Ayarlanabilir hizli elektrikli gii¢ siirticiisii sistemleri — Bolim 3: Ozel test yéntemlerini
iceren EMC (riin standardi), Trans-Tasman Elektromanyetik Uyumluluk Semasi tara-
findan Zorunlu Kilinmistir. Standardin gereksinimlerini karsilamak igin bkz. IEC/EN
61800-3:2004 bolimi, sayfa 382. Uygunluk beyani (3AXD10000493117) internette
bulunmaktadir. Arka kapagin i¢ kisminda Internet'teki Belge Kiitiiphanesi bélumine
bakin.

EAC isareti

EAC isareti Rusya, Beyaz Rusya ve Kazakistan'da gerekmektedir. EAC uygunluk
sertifikasi (3AXD10000312900) internet'te bulunmaktadir. Arka kapagin i¢ kisminda,
bkz. bolim Internet'teki Belge Kiitiiphanesi.

Sorumluluk reddi

Uretici (i) uygun olmayan sekilde onarilmis veya degisiklik yapiimig; (i) hatali kulla-
nima, dikkatsizlige veya kazaya maruz kalmis; (iii) ureticinin talimatlarina uygun
olmayan sekilde kullaniimis ya da (iv) normal asinma veya yirtilma sonucunda ariza-
lanmis higbir Uriine iligkin yakimlulik kabul etmez.

Siber guvenlik sorumluluk reddi

Bu Urtin bir ag arabirimi araciligiyla baglanmak ve bilgilerle verileri iletmek igin tasar-
lanmistir. Uriin ile Msterinin agi veya bagka bir a§ (olmasi durumunda) arasinda
glvenli bir baglanti saglamak ve baglantiy1 kurmak ve surekli olarak korumak tama-
men Musterinin sorumlulugundadir. Masteri Grund, agi, sistemi ve arabirimi her tur
guvenlik ihlaline, yetkisiz erisime, miidahaleye, zorla girmeye, sizmaya ve/veya veri-
lerin ya da bilgilerin calinmasina karsi korumak igin tim uygun énlemleri (bunlarla
sinirl olmamak kaydiyla érnegin giivenlik duvarlarinin kurulumu, kimlik dogrulama
Onlemlerinin uygulanmasi, verilerin sifrelenmesi, virlis-Gnleyici programlarin kuru-
lumu, vb.) alacak ve sirdirecektir. ABB ve bagh kuruluslar bu giivenlik ihlalleri, yetki-
siz erisim, midahale, zorla girme, sizma ve/veya verilerin ya da bilgilerin calinmasi ile
ilgili hasarlardan ve/veya kayiplardan sorumlu degildir.
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Boyut semalari

Bu bolimiun igerigi
Bu bdlim ACS580-01'in boyut semalarini géstermektedir. Boyutlar milimetre ve [ing]
cinsinden verilmistir.
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RO Kasa, IP55 (UL Tip 12)
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R1 Kasa, IP21 (UL Tip 1)

88 vmmwoooo vox<m

9L vl 1¢l
Gal
881
£l

[or 9]

Loy 1]
[8L°8]

fTegc1 98
1 i | [
J ©
907 69 — D ——
e—————
| S—— 6
e——t———)
| S——
————)
| ——
- | I < S~
- oo ° I -
~ | —_— ~ %
= "o —_ < @ OFA3
— | S—— - e ‘F
———] =
(e} o | ——— e D
| S——— “w oo
——— w w
=0 — "
o o AE (657
v :
(1571 ¢l
(907 69 e [06 ¢ vl
[98°€1 86 (2977 81
[26 71 G¢|
@
YILINYIQ J19Y0 (81 11 05 @ OL dn LIWWO¥9H )
(7$2d 2) 186711 S¢ @ I10H ILv1d ® =
Y3L3IAYIQ 31870 zf: 2 OL 4N LINNW0¥9 . e
87¢ 310H 3LV 1d \
YILINVIQ 318Y0 (19 & 0L 4N LINWOYH % z
("$xd ¢ 27 @ 3100 ILv1d
(1617 0§
[9¢ 21 09

TUOISIANUOY 4X(/OMQ J244D SUOISUAWIP BUIPPL UBYM JOJOD) 2[0S 1321105 Ay} }og YIIN|ONI/0Id Y} Im apow burapip ouibiig

tuordafoud aybup suiy



195

Boyut semalari
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First angle projection. Original drawing made with 3D CAD. Set the correct scale factor when adding dimensions after DWG/DXF conversion.
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R4 Kasa, IP55 (UL Tip 12)
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R6 Kasa, IP21 (UL Tip 1)

First angle projection. Original drawing made with Pro/ENGINEER. Set the correct scale factor when adding dimensions after DWG/DXF conversion
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Direnc¢ frenleme

Bu bolimiun igerigi
Bu bdlum, fren direnci ve kablolarin nasil segilecegini, sistemin nasil korunacagini,

fren direncinin nasil baglanacagini ve direng frenlemenin nasil etkinlestirilecegini
anlatir.

Calisma ilkesi ve donanim agiklamalari

Fren kiyici, yavaslayan bir motor tarafindan olusturulan enerjiyi kullanir. Devredeki
gerilim kontrol programi tarafindan tanimlanan siniri astigi zaman kiyici, fren diren-
cini ara DC devresine baglar. Direng kayiplarindan kaynaklanan enerji tiketimi, diren-
cin ayrilmasi uygun olana kadar gerilimi disurar.

RO...R3 kasa dahili fren kiyicilari ve direngleri igin, agsagiya bakin. R4...R9 harici fren
kiyicilari ve direngleri igin bkz. Direng frenleme, R4...R9 kasalar sayfa 220.
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Direng frenleme, R0...R3 kasalar

Frenleme sisteminin planlanmasi

Fren direncinin segilmesi
RO...R3 kasalarda, standart olarak dahili fren kiyici bulunmaktadir. Fren direnci, bu
bélimde saglanan tablo ve denklemler kullanilarak segilir.

1. Uygulama igin gerekli maksimum frenleme glctint Pryax S€6IN. Prmax. Kullanilan
surlicu tipi icin 275 numarali sayfadaki tabloda verilen Pgrmax degerinden daha
kuguk olmalidir.

Denklem 1'i kullanarak R direnci hesaplayin.
3. Denklem 2'yi kullanarak Egpyse €nerjiyi hesaplayin.
4. Asagidaki kosullar karsilanacak sekilde direnci segin:
» Direncin nominal giicti Prp,ax degerine esit veya daha blyuk olmalidir

+ Direng R degeri, kullanilan surtici tipi igin tabloda verilen Ryin - Rmax degerleri
arasinda olmalidr.

+ Frenleme dongust T sirasinda direng, Egp,ise €nerjisini dagitabilmelidir.

Diren¢ segimi igin denklemler:

_ . . 450000 ton
Eq. 1. Uy=400V: R= CRmax Prrmax
P
615000 Rave
Uy=480V: R= Rmax T
-
Eq. 2. Erpuise = Prmax" fon
t
EQ.3. Prave = Prmax" % Donlistim igin, 1 hp = 746 W olarak kabul edin.
burada
R = hesaplanan fren direnci degeri (ohm). Asagidakilerden emin olun: Riyin < R < Rpxx-

Prmax = frenleme dongiisu sirasinda maksimum gui¢ (W)

Prave = frenleme dénglisu sirasinda ortalama gui¢ (W)

ERrpuise = tek bir frenleme darbesi sirasinda dirence iletilen gi¢ (J)
ton = frenleme darbesinin uzunlugu (sn)

T = frenleme déngusinin uzunlugunu (sn) belirtmektedir.
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Tablo maksimum frenleme glicu icin referans direnci tiplerini gosterir.

Tip Referans direnci tipleri

ACS580-01 Danoterm

3 fazh Uy = 400 veya 480 V (380...415 V, 440...480 V)
0246-4 52 | 864 | 0.6 0.8 |CBH 360 C T 406 210R
03A3-4 52 | 582 | 0.9 1.2 |CBH 360 C T 406 210R
04A0-4 52 | 392 | 14 1.9 |CBH 360 C T 406 210R
05A6-4 52 | 279 | 2.0 2.7 |CBH 360 C T 406 210R
07A2-4 52 | 191 | 29 3.9 |CBR-V 330D T 406 78R UL
09A4-4 52 | 140 | 3.9 5.2 |CBR-V 330D T 406 78R UL
12A6-4 52 | 104 | 5.3 7.1 |CBR-V 330D T 406 78R UL
017A-4 31 75 7.3 9.8 |CBR-V 560 D HT 406 39R UL
025A-4 22 | 52 10 13.6 |CBR-V 560 D HT 406 39R UL
032A-4 16 | 37 15 | 20.1 |CBT-H 560 D HT 406 19R
038A-4 10 | 27 20 26.8 |CBT-H 760 D HT 406 16R
045A-4 10 | 22 25 33.5 |CBT-H 760 D HT 406 16R

3AXD00000586715.xls H

Simgeler
Rnin = fren kiyicisina baglanabilen minimum izin verilen fren direnci
Rmax = Prmax degerine izin veren maksimum izin verilen fren direnci

PgRrmax = suriicinin maksimum frenleme kapasitesi, istenen frenleme gliciini gegmelidir.

UYARI! Siiriict icin belirlenmis minimum degerin altinda dirence sahip bir fren
direnci kullanmayin. Siriici ve dahili kiyici, disik direng nedeniyle olusan
asiri akimi harcayamazlar.
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Fren direnci kablolarinin segimi ve yerlesimi

Bolum Giig kablolari icin terminal ve gegis verileri, 165. sayfada belirtilen boyutlarda
iletkenleri bulunan blendajli kablo kullanin.

Elektromanyetik parazitin minimuma indiriimesi

Direng kablolarindaki ani akim degisikliklerinden kaynaklanan elektromanyetik para-
zitleri minimuma indirmek igin bu kurallari uygulayin:

« Kablolari diger kablo hatlarindan uzaga kurun.

» Diger kablolar ile uzun mesafeler boyunca paralel yerlesimden kaginin. Minimum
paralel kablaj ayirma mesafesi 0,3 metre olmalidir.

« Diger kablolar ile kesisim noktalarinda kablolara dik acgiyla yerlestirin.

» Isiyan emisyonlari ve kiyici IGBT'leri Uizerindeki gerilimi minimuma indirmek igin
kabloyu mimkuin oldugu kadar kisa tutun. Kablo ne kadar uzunsa fren kiyicisinin
IGBT yari iletkenleri Gzerindeki 1styan emisyonlar, enduktif yik ve gerilim tepe
noktalari da o kadar fazla olur.

Maksimum kablo uzunlugu

Direng kablosunun maksimum uzunlugu 10 m'dir (33 ft).

Tim sistemin EMC uyumlulugu

Not: ABB, harici kullanici tanimli fren direncleri ve kablolarinin EMC gerekliliklerini
karsilayip karsilamadigini dogrulamamistir. Musteri tarafindan tim sistemin EMC
uyumlulugu ele alinmahdir.
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Fren direncinin planlanmasi
Sdrlclnin diginda kalan tim direngler, soguyacaklari bir ortama kurulmalidir.

Direncin sogumasini asagidaki sekilde dizenleyin:
» direng veya yakindaki malzemelerde asiri isinma riski olmamalidir
+ direncin bulundugu odanin sicakhgi, izin verilen maksimum degeri asmamalidir.

Direng Ureticisinin talimatlarina uygun sekilde dirence sogutma havasi/suyu saglayin.

UYARI! Fren direnci yakininda yanici malzemeler bulunmamalidir. Direncin

yuzey sicakhgi yuksektir. Direngten gelen hava akimi yiizlerce derece sicaklik-
tadir. Cikis delikleri havalandirma sistemine bagliysa, malzemenin yuksek sicaklik-
lara dayanikli olmasina dikkat edin. Direnci, fiziksel temasa karsi koruyun.

Fren devresi hata durumlarinda sistemin korunmasi

Kablo ve fren direnci kisa devre durumlarinda sistemin korunmasi

Girig sigortalari da giris kablosuna benzedigi zaman diren¢ kablosunu koruyacaklardir.

Sistemin asiri termik yike karsi korunmasi

Guvenlik amagli olarak sirtctiniin bir ana kontaktor ile donatilmasi siddetle 6nerilir.
Kontaktér kablo baglantilarini direncin agsiri iIsinmasi durumunda acilacak sekilde
yapin. Bu, kiyicinin ariza durumunda iletken olarak kalmasi halinde surtict ana bes-
lemeyi kesintiye ugratamayacagindan dolayi, guvenlik anlaminda gereklidir. Asagdida
ornek bir kablo semasi gosterilmistir. Direng tertibatinin icinde termik anahtar (1)
bulunan direngler kullanmaniz tavsiye edilir. Anahtar asiri sicakligi ve asiri yiki gos-
terir.
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Termal anahtari siirictintin bir dijital girisine de baglamaniz tavsiye edilir.

L1 L2 L3

1
|:| |:| [] KAPALI E- - ]

2
1( 3( 5( 13 3
N N
2 4 6 14 4

7‘@ @ ACS580

10 +24V

CF— — =\ —
X Dix

0 00

ACSB80 [ 5 |3

r—————
|
T
|
|
|
L

Mekanik kurulum

Tdm fren direngleri stricinun disina kurulmahdir. Direng Ureticisi tarafindan sagla-
nan talimatlara uygun hareket edin.

Elektrik kurulumu

Tertibat yalitiminin kontrol edilmesi

RO...R3 kasalari i¢in fren direnci tertibati boliminde (sayfa RO...R3 kasalari i¢in fren
direnci tertibatr) belirtilen talimatlara uyun.

Baglanti semasi
Bkz. bolim Baglanti semasi, sayfa 82.

Baglanti prosedurt
Bkz. bolim Fren direnci kablosu (varsa), sayfa 88.

Fren direncinin termik anahtarini bolim Sistemin asiri termik ylike kargi korunmasi,
217. sayfada agiklanan sekilde baglayin.
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Devreye alma

Not: Fren direnci ilk kez kullanildidi sirada, fren direnglerinin Gzerindeki koruyucu yag
yanacaktir. Hava akiginin yeterli oldugundan emin olun.

Asagidaki parametreleri ayarlayin:

1. 30.30 Overvoltage control parametresi ile strlci ylksek gerilim kontrollinii devre
disi birakin.

2. Fren direnci termik anahtarinin baglandidi dijital girigi belirtmek igcin 31.01 Exter-
nal event 1 source parametresinin kaynagini ayarlayin.

3. 31.02 External event 1 type parametresini Fault olarak ayarlayin.

4. 43.06 Brake chopper enable parametresi ile fren kiyiciyi etkinlestirin. Termal
model ile etkinlestirildi secilirse, uygulamaya uygun sekilde 43.08 ve 43.09 fren
direnci asiri yuk korumasi parametrelerini de ayarlayin.

5. 43.10 Brake resistance parametresinin direng degerini kontrol edin.

Bu parametre ayarlari ile suriici bir hata olusturur ve fren direnci asiri sicakliginda
serbest durus yapar.

UYARI! Siricude fren kiyici varsa, ancak parametre ayari ile etkinlestirilme-
migse, suricinin direng asiri Isinmasina kargi dahili termal korumasi kulla-
nimda olmaz. Bu durumda, fren direncinin baglantisi kesilmelidir.
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Direng frenleme, R4...R9 kasalar

Frenleme sisteminin planlanmasi

R4...R9 kasalari harici fren kiyicilar gerektirir. Asagidaki tabloda uygun kiyicilar ve
direncler listelenmektedir. Minimum direng degerini ve gerekli glic degerlerini kargila-
diklar strece diger direngler de kullanilabilir.

Ayrintil bilgi icin bkz. NBRA-6xx Braking Choppers Installation and start-up guide
(3AFY58920541 [ingilizce]) ve ACS-BRK Brake Units Installation and start-up guide
(3AFY61514309 [ingilizce]).

Tip Fren Rmin | Rmax| PBRmax Referans direnci tipleri

ACS580-01 kiyici

ohm [ ohm | kW | hp

3 fazli Uy = 400 veya 480 V (380...415 V, 440...480 V)
062A-4 ACS-BRK-D| 7.8 | 18.1 | 30 | 40.2 |Dahili fren kiyici
073A-4 ACS-BRK-D| 7.8 | 13.1| 42 | 56.3 |Dahili fren kiyici
088A-4 ACS-BRK-D| 7.8 | 10.7 | 51 | 68.4 |Dahili fren kiyici
106A-4 NBRA-658 | 1.3 | 8.7 | 63 | 84.5 [SAFUR125F500
145A-4 NBRA-658 | 1.3 | 7.1 77 |103.2|SAFUR125F500
169A-4 NBRA-658 | 1.3 | 5.2 | 105 |140.8 SAFUR200F500
206A-4 NBRA-658 | 1.3 | 4.3 | 126 |168.9| SAFUR200F500
246A-4 NBRA-658 | 1.3 | 3.5 | 156 [209.1|2xSAFUR125F500
293A-4 NBRA-658 | 1.3 | 2.9 | 187 [250.7|2xSAFUR210F575
363A-4 NBRA-659 | 0.7 | 2.4 | 227 |304.3|2xSAFUR200F500
430A-4 NBRA-659 | 0.7 | 1.9 | 284 [380.7|2xSAFUR200F500

3AXD10000395897 .xIs E

Simgeler
Rnin = fren kiyicisina baglanabilen minimum izin verilen fren direnci
Rmax = Permax degerine izin veren maksimum izin verilen fren direnci

Pgrmax = strliciiniin maksimum frenleme kapasitesi, istenen frenleme glictinii gegmelidir.



Giivenli moment kapatma islevi 221

12

Guvenli moment kapatma
islevi

Bu bolimun igindekiler

Bu bdlim siricinin Guvenli moment kapatma (STO) islevini anlatir ve kullaniima-
sina iligkin talimatlar verir.

Aciklama

Glvenli moment kapatma islevi, 6rnegin suriictyu tehlike durumunda durduran givenli
veya denetim devreleri olusturmak icin kullanilabilir. Bagka bir olasi uygulama ise, stri-
cuye saglanan gu¢ beslemesini kapatmadan makinenin elektrikli olmayan pargalari
Uzerinde ¢calisma yapmak ya da temizlik yapmak gibi kisa sureli bakim islemlerine ola-
nak saglayan beklenmedik devreye alma énleme anahtaridir.

Not: Giivenli moment kapatma islevi, suricutdeki gerilimi kesmez, bkz. 228. sayfa-
daki uyari.

Guvenli moment kapatma islevi etkinlestirildiginde, strlcu ¢ikis asamasi gug yari ilet-
kenlerinin kontrol gerilimini devre digi birakarak (A, bkz. 223. sayfadaki sema), siirii-
ctnin motorun déndurilmesi icin gereken momenti retmesini engeller. Guvenli
moment kapatma etkinlestirildiginde motor galisiyorsa, serbest durus yapar.

Glvenli moment kapatma islevi, glivenlik fonksiyonunun uygulanmasinda her iki
kanalin da kullanilmasi gereken bir fazlalik mimarisine sahiptir. Bu el kitabinda verilen
glvenlik verileri fazlalik kullanimi igin hesaplanmistir ve her iki kanalin kullaniimadigi
durumlarda gecerli degildir.
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Sdrlcinin Guvenli moment kapatma islevi su standartlara uygundur:

Standart

Adi

EN 60204-1:2006 + A1:
2009 + AC:2010

Makine giivenligi — Makinelerin elektrik techizatlarr — Bélim 1:
Genel gereKlilikler.

IEC 61326-3-1:2008.

Olgiim, kontrol ve laboratuvar kullanimi igin elektrik techizatlari —
EMC gereklilikleri — Béliim 3-1: Glivenlikle ilgili sistemler igin ve
gtivenlikle ilgili fonksiyonlari gergeklestirmesi tasarlanmis teghizat-
lar igin (fonksiyonel giivenlik) bagisiklik gereklilikleri — Genel
endlistriyel uygulamalar

IEC 61508-1:2010

Givenlikle ilgili elektrikli/elektronik/programlanabilir elektronik sis-
temlerin fonksiyonel giivenligi — Béliim 1: Genel gereksinimler.

IEC 61508-2:2010

Givenlikle ilgili elektrikli/elektronik/programlanabilir elektronik sis-
temlerin fonksiyonel giivenligi — Béliim 2: Giivenlikle ilgili elektrik-
sel/elektronik/programlanabilir elektronik sistemler i¢in gereklilikler

IEC 61511:2003

Fonksiyonel giivenlik — Proses end(istrisi igin glivenlik enstriimanli
sistemler

IEC/EN 61800-5-2:2007

Ayarlanabilir hizli elektrik giict siirticii sistemleri —
Béliim 5-2: Giivenlik gereklilikleri — Islevsel

IEC/EN 62061:2005 +
A1:2013

Makine giivenligi — Glivenlikle ilgili elektrikli, elektronik ve program-
lanabilir elektronik kontrol sistemlerinin fonksiyonel givenligi

EN ISO 13849-1:2008 +
AC:2009

Makine giivenligi - Kontrol sistemlerinin giivenlikle iliskili kisimlari -
Béliim 1: Genel gereksinimler

EN ISO 13849-2:2012

Makine giivenligi - Kontrol sistemlerinin giivenlikle iligkili kisimlarr -
Boliim 2: Onaylama

Bu islev ayrica EN 1037:1995 + A1:2008 uyarinca belirtildigi gibi beklenmedik dev-
reye almanin énlenmesi ve EN 60204-1:2006 + AC:2010'da belirtildigi gibi kontrolsiiz
durdurma (durdurma kategorisi 0) ile uyumludur.

Avrupa Makine Direktifi ile Uyumluluk
Bkz. bolim Avrupa Makine Direktifi 2006/42/EC 2. Baski - Haziran 2010 ile uyumlu-

luk, sayfa 184.
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Baglanti prensibi

Dahili +24 VDC gii¢ kaynagiyla baglant

Kontrol karti Siirici

® STO

UDC+
Kontrol lojik | T,
A T2NV,
T3/W
>£
uDC-
Harici +24 VDC gii¢ kaynagiyla baglanti
S AR
24V DC o
- __*1 Kontrol karti Siriicii
r STO
|§; 1K) ouT1 434 | 0 upc
L
OUT2435 | . 4vpe
SGND |36
IN1 137
IN2 I38 UDC+
Kontrol lojik i TV,
J A T2/V,
T3/W
>£
uDC-
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Kablo baglantisi 6rnekleri

Dahili +24 VDC glc¢ kaynagiyla Glvenli moment kapatma kablo baglantisi érnegi
asagida gosterilmigtir.

Siiriicii 'Givenlik PLC
salouTt  * ouT
3500UT2 L I Log—m — — -
T
! | | |
36 |SGND vl | w \ / S
- Guvenlik rolesi
AR |
L 1‘?_2T4_3°2_ _ A1 _AOZ_ 3
GND

Asagida dahili +24 V DC gii¢ kaynagiyla bir giivenli moment kapatma kablo baglan-
tis1 6rnegi gosterilmektedir.

'Givenlik PLC

ouT

L — —

GND

Siiriicii ™ +24VDC harici
| glgkaynagi |
L 3 r_ 4
34JouT1
35J0UT2
r 13 23 3 T o Yiv2 !
36/SGND ", ‘ |w\ )
7 \ | \ \ Guvenlik rolesi |
o L 14 24 32 Al A2
37 1IN1 [ /\u ' —?— T_o_ - — 2 <
387INZ T/

STO girisi teknik 6zellikleri ile ilgili bilgi icin, bkz. bolim Kontrol baglanti verileri, sayfa

173.

Aktivasyon anahtari

Yukaridaki kablo semasinda (sayfa 224), aktivasyon anahtari (K) tanimlamasina
sahiptir. Bu, elle kumanda edilen anahtar, basmali acil durdurma anahtari ya da bir
glvenlik rolesi ya da giivenlik PLC kontaklari gibi bir bileseni ifade eder.

« Elle kumanda edilen aktivasyon anahtari kullanilirsa, anahtar agik konumda kilit-

lenebilen tipte olmalidir.

* IN1 ve IN2 girisleri birbirinden 200 ms araliklarla agilmali/kapanmalidir.
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Kablo tipleri ve uzunluklan

Cift blendajli bukumlu ¢ift kablo 6nerilir.
Aktivasyon anahtari (K) ve slriict kontrol karti arasinda 300 m (984 ft) maksi-

mum kablo uzunlugu.

Not: Anahtarla STO terminali arasindaki kablolarda kisa devre tehlikeli bir hataya
neden olur ve bu nedenle kisa devrenin sebep oldugu riski azaltan ya da ortadan kal-
diran bir gtivenlik rdlesi (kablo teshisleri dahil) veya kablolama yontemi (blendaj top-
raklama, kanal ayirma) kullaniimasi &nerilir.

Not: Her bir strticiinin INx terminallerindeki geriliminin, "1" sekilde yorumlanmasi
icin en az 13 VDC degerinde olmasi gerekir. Giris kanallarinin darbe toleransi 1
ms'dir.

Koruyucu blendaijlarin topraklanmasi

Aktivasyon anahtari ile kontrol karti arasindaki kablajin blendajini kontrol kartinda
topraklayin.

iki kontrol karti arasindaki kablajin blendajini sadece bir kontrol kartinda toprakla-
yin.

Calisma ilkesi

1.

Guvenli moment kapatma etkinlestirilir (aktivasyon anahtari agik veya guvenlik
rolesi kontaklari agik).

Surucu kontrol kartindaki STO girigleri IN1 ve IN2'nin enerijisi kesilir.
STO surlci IGBT'lerinden gelen kontrol gerilimini keser.

Kontrol programi 31.22 STO indication run/stop parametresi tarafindan tanimla-
nan bir gésterge olusturur.

Parametre bir ya da her iki Glivenli moment kapatma (STO) sinyali kapandiginda
veya kayboldugunda verilecek gosterimleri secer. Gosterimler ayrica bu durum
meydana geldiginde suriciniin ¢alisiyor ya da durdurulmus olmasina da baghdir.
Not: Bu parametrenin STO fonksiyonunun ¢alismasi tzerinde etkisi yoktur. STO
islevi bu parametrenin ayarindan bagimsiz olarak galisir: galisan bir striici bir ya
da her iki STO sinyalinin kesilmesiyle durur ve her iki STO sinyali tekrar saglanip
tim hatalar sifirlanincaya kadar baslatiimaz.

Not: Sadece bir STO sinyali kaybi bir STO donanimi arizasi veya kablolama ari-
zasi gibi yorumlandigindan mutlaka bir hata olusturur.

Motor serbest durus yapar (galisiyorsa). Aktivasyon anahtari veya guivenlik rolesi
kontaklari agik durumdayken, suriict yeniden baslayamaz. Kontaklar kapandik-
tan sonra, slrtclyu baslatmak i¢in yeni bir baglatma komutu gerekir.
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Onay testini iceren devreye alma

Bir guvenlik iglevinin guvenli sekilde ¢calismasini saglamak igin, dogrulama gereklidir.
Makinenin nihai montajcisi bir onay testi gergeklestirerek fonksiyonu tasdik etmelidir.
Onay testi asagidaki durumlarda gerceklestiriimelidir:

» guvenlik fonksiyonunun ilk devreye alinmasinda

» glvenlik fonksiyonuna iligkin herhangi bir degisiklikten sonra (devre kartlari,
kablo, bilesen, ayar vb.)

» glvenlik fonksiyonuna iligkin herhangi bir bakim galismasindan sonra.
Yetkili kigi

Guvenlik fonksiyonunun onay testi glivenlik fonksiyonu hakkinda bilgi sahibi, uzman
bir yetkili kisi tarafindan gerceklestiriimelidir. Test yetkili bir kisi tarafindan belgelen-
meli ve imzalanmalidir.

Yetkili kisi, makine Ureticisi veya son kullanici adina glvenlik islevinin dogrulama /
onay testini gerceklestirmek, raporlamak ve onaylamak igin makine Ureticisi veya son
kullanicidan yetki almig bir kigidir.

Onay testi raporlari

imzalanan onay testi raporlari makinenin kayit defterinde saklanmalidir. Rapor dev-
reye alma faaliyetlerini ve test sonuglarini, ariza raporu ve ariza ¢6zim referanslarini
icerecektir. Degisiklik veya bakim dolayisiyla gerceklestirilen herhangi bir yeni degi-
siklik kayit defterine kaydedilecektir.
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Onay testi prosediirii

Givenlik moment kapatma fonksiyonunun kablo baglantisi yapildiktan sonra, calis-
masini agagidaki sekilde onaylayin.

Eylem E]
UYARI! 13. sayfadaki Giivenlik talimatlari bolimuna izleyin. Talimatlara O
A uyulmamasi, fiziksel yaralanmalara veya 6limlere yol acabilir ya da ekip-
man hasar gorebilir.
Devreye alma sirasinda siriiciiniin rahatga galistirilabildiginden ve durdurulabildigin- ]
den emin olun.
Siruclyu durdurun (calisiyorsa), giris glicinu kapatin ve bir ayirici ile strticliya gic U
hattindan yalitin.
Kablo baglantisi semasina gore Glvenli moment kapatma devresinin baglantilarini ]
kontrol edin.
Ayiriclyi kapatin ve giicii agin. U
Motor dururken STO fonksiyonunun ¢alismasini test edin. ]

« Sdrlcdu icin bir durdurma komutu verin (¢alisiyorsa) ve motor mili duruncaya kadar
bekleyin.

Sdrictnin asagidaki sekilde calistigindan emin olun:

» STO devresini agin. 31.22 STO indication run/stop parametresinde 'durduruldu’
durumu igin bir gésterim tanimlanmigsa, sirici bir gdsterim olusturur. Daha fazla bilgi
igin bkz. ACS580 standard control program firmware manual (3AXD50000016097
[Ingilizce]).

» STO iglevinin, sliricunin ¢aligmasini engelledigini dogrulamak igin bir baglatma
komutu verin. Surticl bir uyari géruntuler. Motor calismaya baslamamalidir.

* STO devresini kapatin.

« TUm aktif hatalari sifirlayin. Strlicliyli tekrar baglatin ve motorun normal sekilde
galistigini kontrol edin.

STO iglevinin galismasini motor ¢alisirken test edin. ]

« Sdriclyu baslatin ve motorun ¢aligtigindan emin olun.

» STO devresini agin. Motor durmalidir. 31.22 STO indication run/stop parametre-
sinde 'calisiyor' durumu igin bir gésterim tanimlanmigsa, suriicti bir gésterim olustu-
rur. Daha fazla bilgi igin bkz. ACS580 standard control program firmware manual
(3AXD50000016097 [Ingilizce]).

« Tum aktif hatalari sifirlayin ve suriictiyu baslatmaya c¢aligin.

» Motor dururken yapilan galisma testinde, motorun yukarida agiklandigi gibi dur-
maya devam ettiginden ve surticinin g¢alistigindan emin olun.

» STO devresini kapatin.

« Tum aktif hatalari sifirlayin. Strtictiyl tekrar baglatin ve motorun normal sekilde
calistigini kontrol edin.

Guvenlik fonksiyonunun givenli bir sekilde galistigini ve galismanin onaylandigini O
dogrulayan onay testi raporunu belgeleyin ve imzalayin.
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Kullanim

1. Aktivasyon anahtarini agin veya STO baglantisina baglanan guvenlik islevselligini
etkinlestirin.

2. Suricl kontrol kartindaki STO girislerine saglanan gli¢ kesilir ve suriici kontrol
Unitesi suruict IGBT'lerinden gelen kontrol gerilimini keser.

3. Kontrol programi 31.22 STO indication run/stop parametresi tarafindan tanimla-
nan bir gésterge olusturur.

4. Motor serbest durus yapar (calisiyorsa). Aktivasyon anahtari veya glvenlik rélesi
kontaklari agik durumdayken, surtct yeniden baglamayacaktir.

5. Aktivasyon anahtarini kapatarak veya STO baglantisina baglanan guvenlik islev-
selligini sifirlayarak STO'yu devre disi birakin.

6. Tekrar baglatmadan 6nce tim hatalari sifirlayin.

UYARI! Glvenli moment kapama islevi, suriici ana ve yardimci devreleri-
nin gerilimini kesmez. Bu nedenle, sirict ya da motorun elektrikli pargalari
Uzerinde bakim galismalari, yalnizca slrtctnln ana beslemeden yalitiima-
sinin ardindan gerceklestirilebilir.

[SynRM] motorlarda). Coklu IGBT glg¢ yari iletkeni arizasi durumunda,

surticl sistemi Guvenli tork kapama fonksiyonunun etkinlestiriimesinden

bagimsiz olarak motor milini maksimum 180/p derece (sabit miknatisl
motorlarda) veya 180/2p derece (senkron reliiktans [SynRM] motorlarda) déndiiren
bir hizalama torku uretebilir. p, kutup ¢ifti sayisini ifade eder.

2 UYARI! (Sadece sabit miknatisl motorlarda veya senkron reliiktans

Notlar:

» Eger galisan bir strticu Glivenli moment kapatma fonksiyonu kullanilarak durdu-
rulursa, slrticii motor besleme gerilimini kesecek ve motor serbest sekilde dura-
caktir. Bu tehlikeye neden oluyorsa veya kabul edilebilir bir durum degilse,
Guvenli moment kapatma iglevi etkinlestiriimeden 6nce uygun durdurma modu
kullanilarak slrtcuyu ve makineyi durdurun.

» Guvenli moment kapatma islevi diger tim siricu islevlerini gegersiz kilar.
» Bu fonksiyon kasti sabotaj ve hatali kullanima karsi etkili degildir.

» Gulvenli moment kapatma islevi bilinen tehlikeli durumlari azaltmak igin tasarlan-
mistir. Buna ragmen, her zaman olasi tim tehlikeler ortadan kaldirilamaz. Maki-
nenin montajcisi nihai kullaniciyi kalan riskler hakkinda bilgilendirmelidir.
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Bakim

Devrenin galismasi devreye alma sirasinda dogrulandiktan sonra STO iglevi periyo-
dik koruma testiyle surdurulur. Yuksek talep ¢calisma modunda, maksimum koruma
testi araligi 20 yildir. Diisiik talep galisma modunda, maksimum koruma testi araligi 2
yildir. Test prosedurti Onay testi prosediirii bélimunde (sayfa 227) verilmistir.

Koruma testine ek olarak, makine Gizerinde baska bakim prosediirleri gerceklestirilir-
ken iglevin calismasinin kontrol edilmesi tavsiye edilir.

Sdrlclyu caligtiran makinelerin rutin bakim programina yukarida agiklanan Guvenli
moment kapatma calisma testini dahil edin.

Devreye alma isleminden sonra herhangi bir kablo veya bilesenin degistiriimesi gere-
kirse veya parametre kaydedilirse Onay testi prosediirii bolimiinde (sayfa 227) belir-
tilen test islemini gercgeklestirin.

Yalnizca ABB onayli yedek parcalari kullanin.

Hata izleme

Guvenli moment kapatma islevinin normal ¢calismasi sirasinda verilen gosterimler
31.22 STO indication run/stop parametresiyle segilir.

Gulvenli moment kapatma islevi teshisleri iki STO kanalinin durumunu gapraz olarak
kargilastirir. Kanallarin ayni durumda olmamasi halinde, bir hata reaksiyon fonksi-
yonu gergeklestirilir ve strtict bir "STO donanim arizasi" hatasinda agilir. STO'nun
yalnizca bir kanali etkinlestirme gibi fazlalik olmayan bir durumda kullaniima girigimi
ayni reaksiyonu tetikleyecektir.

Surucu tarafindan olusturulan gésterimler ve harici hata tespiti icin kontrol kartindaki
bir ¢cikisa saglanan hata yonlendirme ve uyari gésterimler ile ilgili ayrintili bilgi icin
surdcd yazihm el kitabina bakin.

Glvenli tork kapama fonksiyonuna iligkin her turlii ariza ABB'ye bildiriimelidir.
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Giivenlik verileri

Glvenli moment kapatma islevinin glvenlik verileri asagida verilmistir.

Not: Giivenlik verileri fazlalik kullanim igin hesaplanmistir ve her iki STO kanalinin

kullanilmadigr durumlarda gecerli degildir.

IEC 61508 ve IEC/EN 61800-5-2

PFHy
(WEEE)

3 2.68E-09 1 2.23E-05
R1 3 2.68E-09 1 99.8 20 2.23E-05
R2 3 2.68E-09 1 99.8 20 2.23E-05
R3 3 2.68E-09 1 99.8 20 2.23E-05
R4 3 2.69E-09 1 99.8 20 2.23E-05
R5 3 2.69E-09 1 99.8 20 2.23E-05
R6 3 1.06E-09 1 99.8 20 9.26E-06
R7 3 1.06E-09 1 99.8 20 9.26E-06
R8 3 1.40E-09 1 99.7 20 1.09E-05
R9 3 1.40E-09 1 99.7 20 1.09E-05

EN ISO 13849-1

Kategori

IEC/EN6206
1

IEC 61511

RO e 80 2938 >90 3 3 3
R1 e 80 2938 >90 3 3 3
R2 e 80 2938 >90 3 3 3
R3 e 80 2934 >90 3 3 3
R4 e 80 2934 >90 3 3 3
R5 G 80 2934 >90 3 3 3
R6 e 80 10876 >90 3 3 3
R7 e 80 10876 >90 3 3 3
R8 e 80 2490 >90 3 3 3
R9 e 80 2490 >90 3 3 3

T Giivenlik doéngusiiniin hesaplanmasinda 100 yil kullaniimahdir.

2 EN ISO 13849-1 standardi Tablo E.1'e gbre

» Guvenlik degeri hesaplamalari icin asagidaki sicaklik profili kullanilir:

3AXD00000586715.xIs H

yilda 670 agmalkapatma gevrimi, /AT = 71,66°C sicaklikta
yilda 1340 agmalkapatma gevrimi, /AT = 61,66°C sicaklikta
yilda 30 agma/kapatma gevrimi, /AT = 10,0°C sicaklikta

32°C kart sicakligi, zamanin %2,0'sinde
60°C kart sicakhgi, zamanin %1,5'inde
85°C kart sicakligi, zamanin %2,3'inde
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STO, IEC 61508-2'de tanimlandigi gibi bir A tipi gliivenlik bilesenidir.
ilgili ariza modlar::
» STO gercek olmayan hata verir (glvenli ariza)

* STO talep edildiginde etkinlestiriimez

"Basili devre kartinda kisa devre" ariza modunda bir hata istisnasi meydana gel-
mistir (EN 13849-2, tablo D.5). Analiz, bir seferde tek bir ariza meydana geldigi
varsayimina dayanir. Birikmis arizalar analiz edilmez.

STO reaksiyon suresi (tespit edilebilir en kisa kesinti): 1 ms

STO tepki stresi: 2 ms (tipik), 5 ms (maksimum)

Hata tespit stiresi: 200 ms'den daha uzun sure igin farkli durumlardaki kanallar
Hata reaksiyon suresi: Hata algilama suresi + 10 ms

STO hata gosterimi (parametre 31.22) gecikmesi: < 500 ms

STO uyari gosterimi (parametre 31.22) gecikmesi: < 1000 ms

Aktivasyon anahtari (K) ile surtcu kontrol karti arasinda 300 m (984 ft) maksimum
kablo uzunlugu.

Her bir strictiniin INx terminallerindeki geriliminin, "1" sekilde yorumlanmasi igin en
az 13 VDC degerinde olmasi gerekir. Giris kanallarinin darbe toleransi 1 ms'dir.
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Kisaltmalar

Kis. Referans Aciklama

CCF EN ISO 13849-1 Temel nedenli ariza (%)

DC EN ISO 13849-1 Teshis kapsami

FIT IEC 61508 Ariza zamani: 1E-9 saat

HFT IEC 61508 Donanim hata toleransi

MTTFy4 | ENISO 13849-1 Tehlikeli arizaya ortalama siire: (Toplam yasam Unitesi sayisi) /
(toplam tehlikeli, tespit edilemeyen ariza sayisi) belirli bir 8lglim
araliginda ve belirtilen kosullarda

PFD IEC 61508 Talep Uzerine ariza olasiligi

PFHp IEC 61508 Saatte tehlikeli ariza olasiligi

PL EN ISO 13849-1 Performans dulzeyi. SIL, a-e diizeylerine karsilik gelir

SC IEC 61508 Sistematik kapasite

SFF IEC 61508 Guvenli ariza orani (%)

SIL IEC 61508 Guvenlik bitinlik dizeyi (1...3)

SILCL | EN 62061 Bir giivenlik fonksiyonu ya da alt sistemi igin talep edilebilen
maksimum SIL (seviye 1...3)

STO IEC/EN 61800-5-2 Guvenli moment kapatma

T1 IEC 61508 Koruma testi araligi

Uygunluk beyani

Uygunluk beyani (3AXD10000302783) internette bulunmaktadir. Arka kapagdin i¢ kis-
minda, bkz. bolum Internet'teki Belge Kiitiiphanesi.

Sertifika

TUV sertifikasi (3AXD10000302787) Internette bulunmaktadir. Arka kapagin ic kis-
minda, bkz. bélim Internet'teki Belge Kiitliphanesi.
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13

Istege bagh G/C genisletme
modulu

Bu bolimun igindekiler

Bu bélimde istege baglh CHDI-01, CMOD-01 ve CMOD-02 ¢ok fonksiyonlu genis-
letme modiillerinin nasil kurulacagi ve devreye alinacagi aciklanir. Bu bélim ayni
zamanda ilgili teshisleri ve teknik verileri icermektedir.

CHDI-01 115/230 V dijital giris genigletme modulii

Gilvenlik talimatlar

UYARI! Siricinin glvenlik talimatlarina uyun. Bu glvenlik talimatlarina
uymamaniz halinde 6lim ya da yaralanma s6z konusu olabilir.

Donanim agiklamalari

Uriin genel bilgileri

CHDI-01 115/230 V dijital giris genisletme moduld, strtict kontrol kartinin giriglerini
genigletir. Alti yuksek gerilim girisi ve iki role ¢ikisi vardir.
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Diizen
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Oge |Aciklama ilave bilgi
1 Topraklama vidasi -
2 Montaj vidasi deligi -
3 Réle ¢ikiglari icin 3 pimli terminal bloklar Sayfa 235
4 115/230 V girisler icin 3 pimli terminal blogu Sayfa 235
5 Teshis LED'i Sayfa 237

Mekanik kurulum

Gerekli aletler ve talimatlar

» Tornavida ve uygun ug¢ seti.

Teslimat ambalajinin agilmasi ve kontrol edilmesi
1. Opsiyon paketini agin.

2. Pakette sunlarin oldugundan emin olun:
« CHDI-01 yuksek gerilim dijital genisletme moduilu
* montaj vidasi.

3. Hasar belirtisi olmadigindan emin olun.
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Modiiliin kurulmasi:

Bkz. istege badl modiillerin takiimasi bdlimi, sayfa 120.

Elektrik kurulumu

Uyarilar

UYARI! Bolim Giivenlik talimatlari, 13. sayfadaki talimatlara uygun hareket

edin. Bunlara uymamaniz halinde élim ya da yaralanma s6z konusu olabilir
veya ekipman zarar gorebilir. Kalifiye bir elektrik¢i degilseniz, elektrik calismasi yap-
mayin.

Kurulum sirasinda siiriiciiniin besleme giiciiyle baglantisinin kesilmis oldu-
gundan emin olun. Siiriicii zaten giris giiciine bagliysa giris giicii baglantisini
kestikten sonra 5 dakika bekleyin.

Gerekli aletler ve talimatlar

+ Tornavida ve uygun ug seti.
» Kablolama aletleri
Terminal isaretleri

Konektorler hakkinda daha detayh bilgi igin, bkz. bolim Teknik veriler, sayfa 246.

Roéle cikislari

isaret Aciklama

50 RO4C Ortak, C

51 RO4A Normal olarak kapali, NC
52 RO4B Normal olarak agik, NO
53 RO5C Ortak, C

54 RO5A Normal olarak kapali, NC
55 RO5B Normal olarak agik, NO

115/230 V girigler

isaret Aciklama
70 HDI7 115/230 V giris 1
71 HDI8 115/230 V giris 2
72 NOTRY No6tr nokta
73 HDI9 115/230 V giris 3
74 HDI10 115/230 V giris 4
75 NOTR"Y NGtr nokta
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isaret Agiklama
76 HDI11 115/230 V giris 5
77 HDI12 115/230 V giris 6
78 NOTR"Y Notr nokta

1) Nétr noktalar 72, 75 ve 78 bagl.
Genel kablolama talimatlari
Elektrik kurulumunun planlanmasi bélimunde (sayfa 59) belirtilen talimatlara uyun.

Kablolama

Harici kontrol kablolarini gegerli modul terminallerine baglayin. Kablolarin dig blenda-
jin, kontrol kablolarinin topraklama rafindaki topraklama kelepgesinin altinda 360
derece topraklayin.

Role cikisi badlantisi 6rnedi

|
o T s0 RO4C
24 VDC o ‘ 5 [RO4A
o ® : 5y |RO4B,
L
= L ___ _ _  CHDLO
Dijital giris baglantisi érnegi
|
230 V AC kaynag | 65 |HDI7
] 66 |HDI8
67 |[NOTR
L. CHDMOT_
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Devreye alma

Parametrelerin ayarlanmasi

1.
2.

3.

Sdrlcuye gug verin.

Hic uyari gésterilmemisse,

* 15.02 Tespit edilen genisletme moduli ve 15.01 Genisletme modulu tipi para-
metrelerinin degerinin her ikisinin de CHDI-01 oldugundan emin olun.

A7AB Genigletme G/C konfiglirasyonu hatasi uyarisi gosterilmisse,

* 15.02 Tespit edilen genisletme modiili parametresinin degerinin CHDI-01
oldugundan emin olun.

* 15.01 Genigletme moddlu tipi parametresini CHDI-01 olarak ayarlayin.

Artik genisleme moduliinin parametrelerini 15 G/C genisletme modulli parametre
grubunda gorebilirsiniz.

Genigletme modilinin parametrelerini uygun degerlere ayarlayin.

Role cikisl icin parametre ayari 6rnedi

Bu 6rnek, genisletme modiliinin réle gikisi RO4'Gn motorun donme yoéninin bir
saniye gecikmeyle tersine gevrilmesine isaret etmesinin nasil saglanacagini gosterir.

Parametre Ayar

15.07 RO4 source Geri

15.08 RO4 ON delay 1s

15.09 RO4 OFF delay 1s
Teshisler

Hatalar ve uyari mesajlari

Uyari A7AB Genisletme G/C konfigirasyonu hatasi.

LED

Genisletme modiliinde bir teghis LED'i vardir.

Renk Aciklama

Yesil Genisletme moddliine gug verildi.
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Teknik data

Boyut semasi:

Boyutlar milimetre ve [in¢] cinsindendir.

-

i

o)

©
\ / i
o
109 [4.28]
A A
—— —tgr—
9D
70 HDI7
HEH]| rouor EHEE|
‘ 0 7 12 72 NEUTRAL 50 RO4C 60 51 62
%15 ;z ﬂﬁ@ % Egﬁ =L —
D o —
(DD D|| 75 NEUTRAL CHDI-09 o =
HERE 115/230V AC digital extension 53 R0BC - 2
SROSA e R
lw 7 76HDIY 55ROBB & &4 S =
77 HDI12
9Dl 78NEUTRAL [DISX]
status O
EEE EEE

Kurulum: Sirtict kontrol kartindaki bir segenek yuvasina

Koruma derecesi: P20

Ortam kosullan: Siiriict teknik verilerine bakin.

Ambalaj: Mukavva
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Yalitim alanlari:

CHDI-01
°© 1IN
LI ) L)
Siricude
HDI SLOT2'ye RO4
bagh
L)
HDI
ROS
L)
L)
HDI

Simge |Agiklama

Takviyeli yalitim (IEC 61800-5-1:2007)

Fonksiyonel yalitim (IEC 61800-5-1:2007)

Role gikiglan (50...52, 53...55):

+ Kablo boyutu maks. 1,5 mm?2

* Minimum kontak degeri: 12V /10 mA

» Maksimum kontak degeri: 250 VAC /30 VDC /2 A

* Maksimum frenleme kapasitesi: 1500 VA

115/230 V girigler (70...78):

+ Kablo boyutu maks. 1,5 mm?2

+ Girig gerilimi: 115 -230 V AC +%10

+ Dijital kapall durumunda maksimum akim kacagi: 2 mA
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CMOD-01 ¢ok fonksiyonlu genisletme modiili (harici 24 V
AC/DC ve dijital G/C)

Giivenlik talimatlari

UYARI! SirGcinin glavenlik talimatlarina uyun. Bu glvenlik talimatlarina
uymamaniz halinde 6lim ya da yaralanma s6z konusu olabilir.

Donanim agiklamalari

Uriin genel bilgileri

CMOD-01 gok fonksiyonlu genigletme modulu (harici 24 V AC/DC ve dijital G/C)
siiriicii kontrol kartinin gikislarini genisletir. iki réle gikigi ve dijital gikis veya frekans
cikisi olarak islev gorebilen bir transistor ¢ikisi vardir.

Ayrica, genisletme moduilinin sirtict gl kaynaginin ariza vermesi durumunda
suruct kontrol kartina gui¢ vermek igin kullanilabilecek harici bir giic kaynagi arabirimi
vardir. Yedek gii¢ kaynagina ihtiyaciniz yoksa, modiil varsayilan olarak strici kont-
rol kartindan gu¢ aldigi icin baglamaniz gerekmez.

Not: R6...R9 kasalarinda, harici 24 V AC/DC kaynagi kullanmak igin CMOD-01
modultine gerek yoktur. Harici kaynak dogrudan kontrol kartinin 40 ve 41 terminalle-
rine baghdir.

UYARI! Kontrol kartina harici bir 24 V AC kaynaktan gug verilirken, +24 VV AC
kabloyu kontrol kartinin topragina baglamayin.
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Diizen
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Oge |Aciklama ilave bilgi

1 Topraklama vidasi Sayfa 241

2 Montaj vidasi deligi Sayfa 241

3 Réle ¢ikiglari icin 3 pimli terminal bloklari Sayfa 242

4 Transistor gikisi icin 3 pimli terminal blogu Sayfa 242

5 Harici glig kaynagi igin 2 pimli terminal blogu Sayfa 242

6 Teshis LED'i Sayfa 245

Mekanik kurulum

Gerekli aletler ve talimatlar

+ Tornavida ve uygun ug seti.

Teslimat ambalajinin agilmasi ve kontrol edilmesi
1. Opsiyon paketini agin.

2. Pakette sunlarin oldugundan emin olun:
»  CMOD-01 ¢ok fonksiyonlu genigletme modulu
* montaj vidasl.

3. Hasar belirtisi olmadigindan emin olun.
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Modiiliin kurulmasi:

Bkz. istege bagli modiillerin takilmasi bdlimi, sayfa 120.

Elektrik kurulumu

Uyarilar

UYARI! Bolium Giivenlik talimatlari, 13. sayfadaki talimatlara uygun hareket

edin. Bunlara uymamaniz halinde 6lim ya da yaralanma s6z konusu olabilir
veya ekipman zarar gorebilir. Kalifiye bir elektrik¢i degilseniz, elektrik calismasi yap-
mayin.

Kurulum sirasinda siiriiciiniin besleme giiciiyle baglantisinin kesilmis oldu-
gundan emin olun. Siiriicii zaten giris gliciine bagliysa giris giicii baglantisini
kestikten sonra 5 dakika bekleyin.

Gerekli aletler ve talimatlar

« Tornavida ve uygun u¢ seti.
» Kablolama aletleri
Terminal igaretleri

Konektorler hakkinda daha detayl bilgi icin, bkz. bélum Teknik veriler, sayfa 246.

Role cikislari

isaret Agiklama

50 RO4C Ortak, C

51 RO4A Normal olarak kapali, NC
52 RO4B Normal olarak agik, NO
53 RO5C Ortak, C

54 ROS5A Normal olarak kapali, NC
55 RO5B Normal olarak agik, NO

Transistor ¢ikisi

isaret Agiklama

42 DO1 SRC Kaynak girisi

43 DO1 OUT Dijital veya frekans ¢ikisi
44 DO1 SGND Topraklama potansiyeli
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Harici gli¢ kaynagi

Harici gli¢ kaynagi yalnizca surtci kontrol kartina harici yedek gig¢ kaynagi bagla-
mak istediginiz zaman gereklidir.

Not: RO...R5 kasalari harici gii¢ kaynagina baglanmak icin CMOD-01'e gerek duyar,
R6...R9 kasalarinin kontrol tnitesinde ilgili 40 ve 41 terminalleri vardir.

isaret Aciklama
40 |24V ACIDC +in Harici 24 V (AC/DC) giris
41 24V AC/DC -in Harici 24 V (AC/DC) girig

Genel kablolama talimatlari

Elektrik kurulumunun planlanmasi boliminde (sayfa 59) belirtilen talimatlara uyun.

Kablolama

Harici kontrol kablolarini gegerli modul terminallerine baglayin. Kablolarin dig blenda-
jini, kontrol kablolarinin topraklama rafindaki topraklama kelepgesinin altinda 360
derece topraklayin.

Roéle ¢ikisi bagdlantisi érnedi

\
o : “ 50 RO4C
24 VDC o ‘ 51 [RO4A
5 ® : 5y |RO4B,
L
= | CMOD01_
Dijital ¢cikis badlantisi 6rnedi
) |
° ——— 42 |DO1SRC
24VDC & o
o K ——1 43 Dot ouT
© ' 1 44 |DO1SGND
—( CMOD-01
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Frekans cikisi badlantisi 6rnedi

\
1) ——— 42 |DO1SRC
— H 43 |pot1our

", 4 44 |DO1SGND
' CMOD-01

R Ornegin asagidakileri sunan harici olarak saglanan bir frekans géstergesi:
* sensor devresi icin 40 mA / 12 VDC gug¢ kaynagi (CMOD frekans cikist)
* uygun gerilim darbesi girisi (10 Hz ... 16 kHz).

Harici gli¢c kaynagi baglantisi 6rnegi

1) |+ 40 |24V AC/DC +in
— 41 [24V AC/DC -in

" Harici gug kaynagi, 24 VAC/DC

UYARI! Kontrol kartina harici bir 24 V AC kaynaktan gug verilirken, +24 V AC
kabloyu kontrol kartinin topragina baglamayin.

Devreye alma

Parametrelerin ayarlanmasi
1. Sdricuye gug verin.

2. Hig uyar gosteriimemigse,

+ 15.02 Detected extension module ve 15.01Extension module type parametre-
lerinin deg@erinin her ikisinin de CMOD-01 oldugundan emin olun.

AT7AB Extension I/O configuration failure uyarisi gosterilmigse

» 15.02 Detected extension module parametresinin degerinin CMOD-01 oldu-
gundan emin olun.

* 15.01 Extension module type parametresini CMOD-01 olarak ayarlayin.

Artik genisleme modulliniin parametrelerini 15 G/C genisletme modull parametre
grubunda goérebilirsiniz.

3. Genigletme modulinin parametrelerini uygun degerlere ayarlayin.



Ornekler agagida verilmistir.

Roéle ¢ikisi icin parametre ayari érnedi
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Bu 6rnek, genisletme modulundn réle gikisi RO4'Un motorun dénme yoninin bir
saniye gecikmeyle tersine gevrilmesine isaret etmesinin nasil saglanacagini gosterir.

Parametre Ayar
15.07 RO4 source Geri
15.08 RO4 ON delay 1s
15.09 RO4 OFF delay 1s

Dijital ¢ikis icin parametre ayari érnedi

Bu 6rnek, genisletme modulundn dijital ¢ikisi DO1'in motorun dénme ydnunin bir
saniye gecikmeyle tersine gevrilmesine isaret etmesinin nasil saglanacagini gosterir.

Parametre Ayar
15.22 DO1 configuration Dijital ¢cikis
15.23 DO1 source Geri

15.24 DO1 ON delay 1s

15.25 DO1 OFF delay 1s

Frekans cikisi icin parametre ayari 6rnedi

Bu 6rnek, genisletme modulindn dijital ¢ikisi DO1'in 0...10000 Hz frekans araliginda

0...1500 rpm motor hizina isaret etmesinin

nasil saglanacagini gésterir.

Parametre Ayar

15.22 DO1 configuration Frekans gikisi
15.33 Freq out 1 source 01.01

15.34 Freq out 1 src min 0

15.34 Freq out 1 src max 1500.00
15.36 Freq out 1 at src min 1000 Hz
15.37 Freq out 1 at src max 10000 Hz

Teshisler

Hatalar ve uyari mesajlari

Uyari A7AB Genisletme G/C konfiglirasyonu hatasi.

LED

Genigletme modilinde bir teshis LED'i vardir.

Renk Aciklama

Yesil Genigletme moduline gug verildi.
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Teknik veriler
Boyut semasi:

Boyutlar milimetre ve [in¢] cinsindendir.

109 [4.28]
‘ @*@ﬁ 1
[SSI) @ms
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40
I L 24v AcC- in
24V ACIDC +in CMoD-0l
DO1 SRC
Multifunciion exdension
o B8 4 54ROSA U
a2 35 M 55R058 53 54
(SIS S o o]|

BEEE ae admsO | [HEH

[2.31]

59

[2.91]

14

i

Kurulum: Sirtict kontrol kartindaki bir segenek yuvasina
Koruma derecesi: IP20
Ortam kosullan: Siiriict teknik verilerine bakin.

Ambalaj: Mukavva
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Yalitim alanlari:

CMOD-01
° N
o0 oo e
Sirlicude
24 v;, SLOT2'ye RO4
bagh
DO1 RO5
oo o0 oo o0
Simge |Agiklama
Takviyeli yalitim (IEC 61800-5-1:2007)
Fonksiyonel yalitim (IEC 61800-5-1:2007)

Role gikiglan (50...52, 53...55):

+ Kablo boyutu maks. 1,5 mm?2

* Minimum kontak degeri: 12V /10 mA

» Maksimum kontak degeri: 250 VAC /30 VDC /2 A
* Maksimum frenleme kapasitesi: 1500 VA6

Transistor gikisi (42...44):

+  Kablo boyutu maks. 1,5 mm?

» Tip: Transistor ¢cikisi PNP

* Maksimum yuk 4 kohm

* Maksimum anahtarlama gerilimi: 30 VDC

* Maksimum anahtarlama akimi: 100 mA / 30 VDC, kisa devre korumali
* Frekans: 10 Hz ... 16 kHz

*  Cozinurlik: 1 Hz

« Hata: %0,2

Harici gii¢ kaynagi (40...41):

+ Kablo boyutu maks. 1,5 mm?

+ 24 VAC/VDC %10 (GND, kullanici potansiyeli)

* Maksimum akim tuketimi: 25 W, 24 VDC'de 1,04 A
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CMOD-02 ¢ok fonksiyonlu genigletme modiilii (harici 24 V
AC/DC ve yalitilmig PTC arabirimi)

Giivenlik talimatlari

UYARI! Siricundn givenlik talimatlarina uyun. Bu guvenlik talimatlarina
uymamaniz halinde élim ya da yaralanma s6z konusu olabilir.

Donanim agiklamalari

Uriin genel bilgileri

The CMOD-02 ¢ok fonksiyonlu genisletme modulinin (harici 24 VAC/DC ve yalitil-
mis PTC arabirimi) motor sicakligini denetlemek icin motor termistor baglantisi ve
termistor durumunu goésteren bir role gikisi vardir. Strlicliyd agmak igin, kullanici bu
asin sicaklik gostergesini sirlclye (6rnegin, Glvenli moment kapatma girisine) bag-
lamalidir

Ayrica, genisletme modulinin sirtict gi¢ kaynaginin ariza vermesi durumunda
surlict kontrol kartina gui¢ vermek igin kullanilabilecek harici bir gui¢ kaynagi arabirimi
vardir. Yedek gii¢ kaynagina ihtiyaciniz yoksa, moduil varsayilan olarak surici kont-
rol kartindan gug aldigi icin baglamaniz gerekmez.

Motor termistér baglantisi, réle gikisi ve sirlici kontrol karti arabirimi arasinda takvi-
yeli yalitim vardir. Bu ytzden, bir motor termistoriinii genisletme modiill Gzerinden
surlicliye baglayabilirsiniz.

Not: R6...R9 kasalarinda, harici 24 V AC/DC kaynag! kullanmak igin CMOD-01
modultine gerek yoktur. Harici kaynak dogrudan kontrol kartinin 40 ve 41 terminalle-
rine baghdir.

UYARI! Kontrol kartina harici bir 24 V AC kaynaktan gt verilirken, +24 VV AC
kabloyu kontrol kartinin topragina baglamayin.
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1 Topraklama vidasi Sayfa 249
2 Montaj vidasi deligi Sayfa 249
3 Motor termistdr baglantisi igin 2 pimli terminal blogu Sayfa 250
4 Réle ¢ikisi igin 2 pimli terminal blogu Sayfa 250
5 Harici gli¢ kaynagt igin 2 pimli terminal blogu Sayfa 250
6 Teshis LED'i Sayfa 253

Mekanik kurulum

Gerekli aletler ve talimatlar

» Tornavida ve uygun ug seti.
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Teslimat ambalajinin agilmasi ve kontrol edilmesi
1. Opsiyon paketini agin.

2. Pakette sunlarin oldugundan emin olun:
+ CMOD-02 ¢ok fonksiyonlu genisletme modulu
* montaj vidasi.

3. Hasar belirtisi olmadigindan emin olun.

Modiiliin kurulmasi:

Bkz. Istege bagl modiillerin takilmasi bélimii, sayfa 120.
Elektrik kurulumu

Uyarilar

UYARI! Bolum Giivenlik talimatlari, 13. sayfadaki talimatlara uygun hareket

edin. Bunlara uymamaniz halinde 6lim ya da yaralanma s6z konusu olabilir
veya ekipman zarar gorebilir. Kalifiye bir elektrik¢i degilseniz, elektrik ¢calismasi yap-
mayin.

Kurulum sirasinda siiriiciiniin besleme giiciiyle baglantisinin kesilmis oldu-
gundan emin olun. Siiriicii zaten girig gliciine bagliysa giris glicii baglantisini
kestikten sonra 5 dakika bekleyin.

Gerekli aletler ve talimatlar

» Tornavida ve uygun ug seti.
* Kablolama aletleri

Terminal igaretleri

Konektorler hakkinda daha detayli bilgi icin, bkz. bélim Teknik veriler, sayfa 254.

Motor termistér baglantisi

isaret Agiklama

60 PTC IN PTC baglantisi

61 PTC IN Topraklama potansiyeli
Role ¢ikisi

isaret Agiklama

62 ROPTCC Ortak, C

63 RO PTCB Normal olarak agik, NO
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Harici gli¢ kaynagi

Harici gli¢ kaynagi yalnizca surtci kontrol kartina harici yedek gig¢ kaynagi bagla-
mak istediginiz zaman gereklidir.

Not: RO...R5 kasalari harici gii¢ kaynagina baglanmak icin CMOD-01'e gerek duyar,
R6...R9 kasalarinin kontrol tnitesinde ilgili 40 ve 41 terminalleri vardir.

isaret Agiklama
40 |24V AC/DC +in | Harici 24 V (AC/DC) giris
41 24V AC/DC - in | Harici 24 V (AC/DC) giris

Genel kablolama talimatlari

Elektrik kurulumunun planlanmasi boliminde (sayfa 59) belirtilen talimatlara uyun.

Kablolama

Harici kontrol kablolarini gegerli modul terminallerine baglayin. Kablolarin dig blenda-
jin1 kontrol kablolarinin topraklama rafindaki topraklama kelepgesinin altinda 360
derece topraklayin.

Motor termistér baglantisi 6rnedi

1) o
’—%/—/—/ — ‘ 60 |PTCIN

I
|
|
|

") Bir veya 3...6 PTC termistori seri olarak baglandi.

PTC girisi takviyeli/cifte yalitimhdir. PTC sensoérinln ve kablo baglantisinin motor
kismi takviyeli/cifte yalitimlhiysa, PTC kablo baglantisindaki gerilimler SELV sinirlan
icindedir.

Motor PTC devresi takviyeli/cifte yalitimli degilse (6r. basit yalitimhysa), motor PTC
ve CMOD-02 PTC terminali arasinda takviyeli/cifte yalitimh kablo kullanmak zorunlu-
dur.
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Role cikisi badlantisi 6rnedi

Glc kaynagi baglantisi 6rnedi

'+
1) | 40 |24V AC/DC +in
=1 41 |24V AC/DC-in

L. __ . __ ©MoD02

") Harici gli kaynag, 24 VAC/DC

UYARI! Kontrol kartina harici bir 24 VV AC kaynaktan glic verilirken, +24 V AC
kabloyu kontrol kartinin topragina baglamayin.

Devreye alma

Parametrelerin ayarlanmasi
1. Sdricuye gug verin.

2. Hig uyari gésterilmemisse,

+ 15.02 Detected extension module ve 15.01Extension module type parametre-
lerinin degerinin her ikisinin de CMOD-02 oldugundan emin olun.

A7AB Extension I/O configuration failure uyarisi gésterilmisse,

» 15.02 Detected extension module parametresinin degerinin CMOD-02 oldu-
gundan emin olun.

* 15.01 Extension module type parametresini CMOD-02 olarak ayarlayin.
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Artik genisleme moduliinin parametrelerini 15 G/C genisletme modulli parametre
grubunda gérebilirsiniz.

Teshisler

Hatalar ve uyari mesajlan

Uyari A7AB Genisletme G/C konfiglirasyonu hatasi.

LED

Genigletme modulinde bir teshis LED'i vardir.

Renk

Aciklama

Yesil

Genisgletme moddline gug verildi.
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Teknik veriler
Boyut semasi:

Boyutlar milimetre ve [in¢] cinsindendir.

109 [4.28]
4
t E@ L 1V BE @@
29 @ CHASSIS
BB{ E=
| ==
w0 4 62ROPTCC 62 63
=24V ACIDC- in 63roPTICB L0 -
24V ACIDC +in CMOD-0R e
Multifunction exiension PTCN ;
PTCIN— A
60 61
o .
[
b,
sTaTUs O =
i o > EE]

[2.91]

14

Kurulum: Siricu kontrol kartindaki bir segenek yuvasina

Koruma derecesi: IP20
Ortam kosullari: Surici teknik verilerine bakin.

Ambalaj: Mukavva
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Yalitim alanlari:

CMOD-02
TR | .
Siricude
24 V;, SLOT2'ye RO PTC
bagh

PTC;,

Simge |Agiklama
Takviyeli yalitim (IEC 61800-5-1:2007)

Fonksiyonel yalitim (IEC 61800-5-1:2007)

Motor termistor baglantisi (60...61):

+ Kablo boyutu maks. 1,5 mm?2

» Desteklenen standartlar: DIN 44081 ve DIN 44082

* PTC termistor rélelerinin sayisi: 1 veya seri olarak 3...6
+ Tetikleme esigi: 3,6 kohm

» Geri kazanim esigi: 1,6 kohm

* PTC terminali gerilimi: < 5,0 V

+ PTC terminali akimi: < 1 mA

» Kisa devre algilama: < 50 ohm

Role cikigi (62...63):

«  Kablo boyutu maks. 1,5 mm?

» Maksimum kontak degeri: 250 VAC /30 VDC /5 A
* Maksimum frenleme kapasitesi: 1000 VA

Harici giic kaynagi (40...41):

«  Kablo boyutu maks. 1,5 mm?

+ 24 VAC/VDC £%10 (GND, kullanici potansiyeli)

«  Maksimum akim tiketimi: 25 W, 24 VDC'de 1,04 A
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Daha fazla bilgi

Uriin ve servis ile ilgili sorular

Uriin ile ilgili her tirll sorunuzu, s6z konusu nitenin tip kodu ve seri numarasi ile
birlikte yerel ABB temsilcinize yoneltin. ABB satis, destek ve servis noktalarina su
adresten ulasilabilir: www.abb.com/searchchannels.

Uriin egitimi
ABB urlin egitimi hakkinda bilgi almak icin, new.abb.com/service/training adresine
gidin.

ABB Sdirucu kilavuzlari hakkinda geri bildirimde bulunma

Kilavuzlarimiz hakkindaki yorumlarinizi bekliyoruz.
new.abb.com/drives/manuals-feedback-form adresine gidin.

Internet'teki Belge Kutiphanesi

El kitaplarini ve diger Urtin belgelerini PDF formatinda internette
www.abb.com/drives/documents adresinde bulabilirsiniz.



http://www.abb.com/searchchannels
www.abb.com/searchchannels
http://new.abb.com/service/training
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http://www.abb.com/drives
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