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EN — Quick installation instructions

Contents of this guide

This guide tells you briefly how to install the drive module into a 600 mm wide Rittal
VX25 enclosure. For installation examples in different cabinets and more detailed
instructions, engineering guide lines, technical data and complete safety instructions,
see the hardware manual

Obey the safety instructions

General safety

These instructions are for all personnel who do work on the drive.
Obey the safety instructions of the drive. If you ignore them, injury or
death, or damage to the equipment can occur.

» Keep thedriveinits package until you install it. After unpacking, protect the drive
from dust, debris and moisture.

- Usetherequired personal protective equipment: safety shoes with metal toe cap,
safety glasses, protective gloves and long sleeves, etc. Some parts have sharp
edges.

« When thedrive or connected equipmentis energized, do not do work on the drive,
motor cable, motor, control cables or control circuits.

» Do not do work on the drive when a rotating permanent magnet motor is
connected toit. Arotating permanent magnet motor energizes the drive, including
its input and output power terminals.

« Donotusethe module extraction/installation ramp with plinth heights that exceed
the maximum allowed height.

« Attach the module extraction/installation ramp carefully.

«  Make sure that the module does not fall over when you move it on the floor: To
open the support legs, press each leg a little down and turn it aside (1, 2). Whenever
possible attach the module also with chains. Do not tilt the drive module. It is
heavy and its center of gravity is high. The module overturns when tilted more
than 5 degrees. Do not leave the module unattended on a sloping floor.
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« To prevent the drive module from falling, attach its top lifting lugs with chains to
the cabinet (1) before you push the module into the cabinet and pull it from the
cabinet. Push the module into the cabinet and pull it from the cabinet carefully
preferably with help from another person. Keep a constant pressure with one foot
on the base of the module (2) to prevent the module from falling on its back.

Electrical safety precautions

These electrical safety precautions are for all personnel who do work on the drive,
motor cable or motor.
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Obey these instructions. If you ignore them, injury or death, or damage to the
equipment can occur.

If you are not a qualified electrical professional, do not do installation or
maintenance work.

Do these steps before you begin any installation or maintenance work.

1. Clearly identify the work location and equipment.

2. Disconnect all possible voltage sources. Make sure that re-connection is not
possible. Lock out and tag out.

«  Open the main disconnecting device of the drive.

« Open the charging switch if present.

«  Open the disconnector of the supply transformer. (The main disconnecting
device in the drive cabinet does not disconnect the voltage from the AC input
power busbars of the drive cabinet.)

- Open the auxiliary voltage switch-disconnector (if present), and all other
possible disconnecting devices that isolate the drive from dangerous voltage
sources.

- If you have a permanent magnet motor connected to the drive, disconnect
the motor from the drive with a safety switch or by other means.

- Disconnect all dangerous external voltages from the control circuits.

« After you disconnect power from the drive, always wait 5 minutes to let the
intermediate circuit capacitors discharge before you continue.

3. Protect any other energized parts in the work location against contact.
Take special precautions when close to bare conductors.

5. Measure that the installation is de-energized. Use a quality voltage tester. If the
measurement requires removal or disassembly of shrouding or other cabinet
structures, obey the local laws and regulations applicable to live working (including
- but not limited to — electric shock and arc protection).

. Before and after you measure the installation, verify the operation of the
voltage tester on a known voltage source.

+ Make sure that the voltage between the drive input power terminals (L1, L2,
L3) and the grounding (PE) busbar is zero.

«  Make sure that the voltage between the drive output terminals (T1/U, T2/V,
T3/W) and the grounding (PE) busbar is zero.
Important! Repeat the measurement also with the DC voltage setting of the
tester. Measure between each phase and ground. There is a risk of dangerous
DC voltage charging due to leakage capacitances of the motor circuit. This
voltage can remain charged for a long time after the drive power-off. The
measurement discharges the voltage.

«  Make sure that the voltage between the drive DC terminals (UDC+ and UDC-)
and the grounding (PE) terminal is zero.

6. Install temporary grounding as required by the local regulations.

Ask for a permit to work from the person in control of the electrical installation
work.

Select the cables and fuses

Select the power cables. Obey local regulations.
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- Input power cable: Use symmetrical shielded cable (VFD cable) for the best EMC
performance. NEC installations: Conduit with continuous conductivity is also
allowed and must be grounded on both ends.

+ Motor cable: ABBrecommends symmetrically shielded VFD motor cable to reduce
bearing current and wear and stress on motor insulation and to provide the best
EMC performance. Although not recommended, conductors inside continuously
conductive conduit is allowed in NEC installations. Ground conduit on both ends.
Use separate insulated ground from motor to drive inside the conduit.

»  Current rating: Max. load current.

- Voltage rating (minimum): |[EC installations: 600 V AC cable is accepted for up to
500V AC, 750 VAC cableis accepted for up to 600V AC, 1000 V AC cable is accepted
for up to 690 V AC. NEC installations: 600 V AC cable for 230 V AC motors and
1000 V AC cable for 480 V AC and 600 V AC motors. 600 V AC cable for 230 V AC
and 480 V AC power lines; 1000 V AC cable for 600 V AC power line.

- Temperature rating: |IEC installations: Select a cable rated for at least 70 °C
maximum permissible temperature of conductor in continuous use. NEC
installations: Use 75 °C conductors minimum. Insulation temperature can be higher
as long as the ampacity is based on 75 °C conductors.

Select the control cables.

« Use double-shielded twisted-pair cable for analog signals. Use double-shielded
or single-shielded cable for the digital, relay and I/O signals. Do not run 24 V and
115/230 V signals in the same cable.

Protect the drive and input power cable with the correct fuses.
For typical power cable sizes, see

For the correct fuses, see

Examine the installation site

Examine the installation site. Make sure that:

- Theinstallation site is sufficiently ventilated or cooled to remove heat from the
drive. See the technical data.

- The ambient conditions of the drive meet the specifications. See the technical
data.

« The material behind, above and below the drive is non-flammable.

« There is sufficient free space around the drive for cooling, maintenance, and
operation. See the free space specifications for the drive.

«  Make sure that there are no sources of strong magnetic fields such as high-current
single-core conductors or contactor coils near the drive. A strong magnetic field
can cause interference or inaccuracy in the operation of the drive.

Reform the capacitors

If the drive has not been powered up for a year or more, you must reform the DC link
capacitors. Refer to or contact ABB technical support.
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Make sure that the drive is compatible with the grounding
system

The standard drive with no EMC filter and the ground-to-phase varistor connected
can be installed to a symmetrically grounded TN-S system. If you install the drive to
another system, you may need to disconnect the EMC filter and ground-to-phase
varistor. See

Do not install the drive with EMC filter option +E200 to a system that the filter
is not suitable for. This can cause danger, or damage the drive.

that the varistor is not suitable for. If you do, the varistor circuit can be

f Do notinstall the drive with the ground-to-phase varistor connected to a system
damaged.

Corner-grounded and midpoint-grounded 525...690 V delta systems

Do notinstall the drive ona 525...690 V corner-grounded or midpoint-grounded
delta system. Disconnecting the EMC filter and ground-to-phase varistor does
not prevent damage to the drive.

Move the drive to the installation site and unpack it

Move the drive module in its transport package to the installation site. Use a pallet
truck when you move a heavy drive package.

To unpack the package:

e Cut the bands (A)

»  Unpack the additional boxes (B)

« Remove the outer sheathing by lifting it (C)
+ Remove the sheathing by lifting it (D).



https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AUA0000125152&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AUA0000125152&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect

8 EN - Quick installation instructions

3AUA0000101742

Transport package contents

1 |Wwith standard drive module configuration: Clear plastic shrouds.
See below for the box contents.
2 |With standard drive module configuration: Output cable connection terminals.
See below for the box contents.
Plywood support
4 | Drive module with factory installed options and multilingual residual voltage warning sticker, top

guide plate, pedestal guide plate, telescopic ramp package, fastening screws in a plastic bag, ex-
ternal control unit with control cable clamp plate and factory installed option modules, control

panel and cable or control panel with door mounting kit (option +3410), delivery documents and a
printed multilingual quick installation and start-up guide. Other printed manuals with option +R7xx.

Pallet
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Box Bl contents (standard drive module

configuration)
1 |Paper fill
2 |Clear plastic shroud for output

power cabling
Mounting bracket for bottom grille
Cardboard box bottom

Cardboard box cover

Bottom grille

Support

Straps
Screws in a plastic bag

Back clear plastic shroud (upper)

Back clear plastic shroud (lower)

Front clear plastic shroud

14
15

Clear plastic shroud for input power
cabling

Top clear plastic shroud

Entry clear plastic shroud for side
input cabling

16

Clear plastic bottom shroud 1

17

Clear plastic bottom shroud 2

18

Metallic shroud

Box B2 contains this box with standard
drive module configuration

1 |Paper fill

2 |Output cable connection terminal
T3/W2

3 |Output cable connection terminal
T2/V2

4 | Output cable connection terminal
T1/U2
Grounding terminal

6 |Cardboard box

7 |Screws and insulators in a plastic

bag
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3AXD50000452965

3AXD50000453894

Ramp box contents

Screw package

Telescopic extraction and insertion
ramp

Cardboard box

Accessory box contents: Assembly kit
3AXD50000453900

1

Screw package, includes also
spacers for FSO module installation

Rubber grommets for control unit
cable entry holes in the middle front
cover of the drive module

Fastener for Rittal VX25 enclosure

Bracket for attaching the drive
module from top
(BAUA0O000096082). The bracket
brings a gap for cooling air flow and
prevents the drive module screws
from chafing the plate.

Cardboard box

Measure the insulation resistance of the input and motor
cables and the motor

See figure H.

Before you connect the input power cable to the drive, measure its insulation resistance
according to local regulations.

Ground the motor cable shield at the motor end. For minimal interference, make a
360° grounding at the cable entry, or keep the pig tail short.



EN - Quick installation instructions 11

Measure the insulation resistance of the motor and motor cable when the motor cable
is disconnected from the drive. Measure the insulation resistance between each phase
conductor and the Protective Earth conductor using a measuring voltage of 1000V DC.
The insulation resistance of an ABB motor must be greater than 100 Mohm (reference
value at 25 °C or 77 °F). For the insulation resistance of other motors, consult the
manufacturer’s instructions.

Note: Moisture inside the motor casing will reduce the insulation resistance. If you
suspect moisture, dry the motor and repeat the measurement.

/L“ " U1-PE, V1-PE, W1-PE
V1
1000 V DC, @ ; N
> 100 Mohm © W1 o
Ensure the cooling
See section for the losses and the cooling air flow

through the drive.

Install the drive module into a cabinet
See figure B:

« Install the punched section to the back of the cabinet frame.

« Remove the pedestal guide plate from the bottom of the drive module.

» Install the support rails and pedestal guide plate to the cabinet bottom frame.
« Install the telescopic insertion ramp to the pedestal guide plate.

See figure C:

« Remove the sheeting from the clear plastic shrouds from both sides.

See figure D:

« Install the bottom grille to the drive module if there is no bottom plate in the
cabinet and degree of protection of IP20 is needed for the drive module from the
bottom side.

« Install the mounting bracket to the drive module.

+ Install the top metallic shroud to the drive module.

« Install the back shrouds to the drive module.

See figure E:

«  Attach the drive module to the cabinet frame with chains.

+  Push the drive module into the cabinet along the telescopic insertion ramp.

+ Remove the ramp.
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See figure F:

« Attach the drive module to the pedestal guide plate.

«  Attach the drive module from top to the punched section at the cabinet

Connect the power cables and install the shrouds

Step

Task (motor cables)

Figure

1
2

O 0 N O »n

11

12

Step

Install the grounding terminal to the drive module base.

Run the motor cables to the cabinet. Ground the cable shields 360° at the cabinet
entry.

Connect the twisted shields of the motor cables to the grounding terminal.

Screw in and tighten the insulators to the drive module by hand. Install the T3/w2
connection terminal to the insulators.

Do not use longer screws or bigger tightening torque than given in
the installation drawing. They can damage the insulator and cause

dangerous voltage to be present at the module frame.
Connect the phase T3/W2 conductors to the T3/W2 terminal.
Install the T2/V2 connection terminal to the insulators. See the warning in step 4.
Connect the phase T2/V2 conductors to the T2/V2 connection terminal.
Install the T1/U2 connection terminal to the insulators. See the warning in step 4.
Connect the phase T1/U2 conductors to the T1/U2 terminal.

If there is no bottom plate in the cabinet and degree of protection of IP20 is needed:

« Step drill carefully sufficiently big holes to the inner clear plastic shrouds for the
motor cables to the connected. Smooth the hole edges. Cut the shroud from
the holes to the edge to make it possible to put the shroud around the cables.

- Remove the plastic sheeting from the shrouds from both sides.

« Install the inner clear plastic shrouds around the motor cables.

Remove the plastic sheeting from the outer clear plastic shroud from both sides.
Install the shroud to the drive module.

Install the lower front cover to the drive module.

Task (input cables)

Q

Figure

Ground the input cable shields (if present) 360° at the cabinet entry.

Connect the twisted shields of the input cables and separate ground cable (if
present) to the cabinet grounding busbar.

Step drill carefully sufficiently big holes to the clear plastic entry shroud for the
cables to the connected. Align the holes in the vertical direction according to the
alignment holes in the shroud. Smooth the hole edges.

Remove the plastic sheeting from both sides of the shroud.
Attach the cables firmly to the cabinet frame to prevent chafing against the hole
edges.

Put the conductors of the input cables through the drilled holes in the clear plastic
shroud.

Connect the input power cable conductors tothe L1/U1,L2/V1and L3/W1 connection
busbars.

Move the clear plastic entry shroud along input cables to its final position. Install
the front clear plastic shroud and upper front cover. Remove the cardboard protect-
ive covering from the drive module air outlet.
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Step | Task (input cables) Figure

7 Cut the hole for the clear plastic entry shroud in the side clear plastic shroud. Install \"
the side and top clear plastic shrouds to the drive module.

Install the air baffles

See figure W and chapter Guidelines for planning the cabinet installation in the
hardware manual.

Connect the control cables
See figure X.

Disconnect the control panel cable from connector X13 on the control unit.
Loosen the mounting screws of the control panel holder and take the holder off.
Install the control cable grounding clamp plate to the control unit.

Connect the power supply, BGDR and fiber optic cables to the control unit.

Attach the control unit, for example, to a DIN rail.

o u kA w N

Connect the power supply and BGDR cables to the drive module ZPOW and BGDR
terminals. Drive modules with SOIA terminals: Connect the fiber optic cables to
the SOIA terminals.

~

Ground the outer shields of all external control cables 360° at the cabinet entry.

8. Ground the pair-cable shields of external control cables to a grounding clamp
below the control unit. Leave the other end of the shields unconnected or ground
them indirectly via a high-frequency capacitor with a few nanofarads, eg, 3.3 nF
/ 630 V.

9. Connect the conductors to the appropriate terminals of the control unit.
10. Wire the optional modules if included in the delivery.
11. Connect the control panel cable to connector X13.

12. Putthe control panel holder on the control unit. Put the control panel to the recess
if removed.

Default I/O diagram of the drive control unit (ZCU-1x)

Connection Term Description

XPOW External power input
+24VI

+24V GND |24 v DC, 2 A min. (without optional modules)
2 GND
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Connection Term Description
XAl Reference voltage and analog inputs
oo +VREF 10V DC, R 1...10 kohm
“— 1 |+VREF
. i > |.VRer| -VREF |-10VDC,R_1...10 kohm
|
‘}—lw 3 |AGND || AGND Ground
L=l g A1+
S Il = Al All+ Speed reference
== [ Al All-  |0(2)...10V, R, > 200 kohm
AI; A|12' Al2+ By default not in use.
: Al1:l
5. 21U Al2- 0(4)...20 mA, R;, =100 ohm
i1 Current (1) / voltage (U) selection jumper for All
J2 Current (1) / voltage (U) selection jumper for Al2
XAO Analog outputs
- AO1 Motor speed rpm
1 AO1
Pl 0...20mA, R, <500 ohm
m‘ - 2 |aAcND|| AGND L
C> i i 38 AO2 AO2 Motor current
! [
T = 4 AGND AGND | 0...20mA, R <500 ohm
XD2D Drive-to-drive link
B Master/follower, drive-to-drive or embedded
1 B fieldbus connection
2 A A
3 BGND BGND
4 Shield .
Shield
J3 Drive-to-drive link termination
XRO1, XRO2, XRO3 Relay outputs
; e NC Ready run
- 5 con coM 250V AC/30VDC
< t—18 NO NO 2A
; C'\CI)CM NC Running
EJ
> 3 5 com |250VAC/30VDC
Fault % | 2A
< —— 1 NC NO
2 con NC  |Fault (-1)
S COM 250VAC /30VDC
2 +24VD | >A
5 |DIOGND |R NO
XD24 Auxiliary voltage output, digital interlock
DIIL Run enable
— Tt DIIL
o | +24vD +24VD | +24V DC 200 mA
3 DICOM DICOM |Digital input ground
4 +24VD +24VD +24V DC 200 mA
5 DIOGND m
DIOGND | Digital input/output ground
XDIO Digital input/outputs
DIO1 Output: Ready run
1 DIO1
2 DIO2 DIO2 Output: Running

J6

Ground selection
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Connection Term Description

XDI Digital inputs
DI1 Stop (0) / Start (1)

+24VD | &
2 a DI2 Forward (0) / Reverse (1)
© DIOGND | X
DI3 Reset
1 b Dl4 Acc/Dec time select
2 DI2
DI5 Constant speed 1 (1 = On)
3 DI3 -
Dl6 By default, not in use.
4 Dl4
5 DI5
6 Di6
.. ouT Safe torque off circuits must be closed for the
i 1 ouT drive to start.
Lo 2 SGND SGND
el VS 3 IN1 IN1
I 4 IN2
= = IN2
X12 Safety options connection
X13 Control panel connection
X205 Memory unit connection

The wire size accepted by all screw connectors (for both stranded and solid wire) is
0.5...2.5mmz2 (24...12 AWG). The torque is 0.5 N-m (5 Ibf-in).

Start-up the drive

Make sure also that it is safe to start the motor. Disconnect the motor from

f Before you start up the drive, make sure that the installation is completed.
other machinery if there is a risk of damage or injury.

of the drive control program, make sure that no dangerous situations can
occur. These functions reset the drive automatically and continue operation
after a fault or supply break. If these functions are activated, the installation
must be clearly marked as defined in IEC/EN/UL 61800-5-1, subclause 6.5.3,
for example, "THIS MACHINE STARTS AUTOMATICALLY".

f Before you activate the automatic fault reset or automatic restart functions

Use the control panel to do the start-up procedure. The two commands at the bottom
of the display show the functions of the two softkeys and located below the
display. The commands assigned to the softkeys are different depending on the

context. Use the arrow keys , , and @ to move the cursor or change values

depending on the active view. Key U shows a context-sensitive help page.
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1.

Power up the drive. Make sure
that you have the motor name
plate data available.

4.

Select the language you want to
use and press (Next).

Note: After you have selected the
language, it takes a few minutes
for the control panel to wake up.

Remaote & Override 0.0 rpm

2.

The First start assistant guides
you through the first start-up.
Select Menu and press <& (Menu)
to open the main Menu. Select
Assistants and press &) (Select).

3.

Select Basic setup and press
(Select).

Remote £ Override 00 rpm | Remaote ¥ Override 0.0 rpm
Menu Assistants

@ Parameters [ =

Assistants [

g Energy efficiency (3

= I

Exit 06:38 Select | Back 0638 Select
5. 6.

Select the localization you want
to use and press (Next).

Remote & Override 0.0 rpm

Do the following selections. After
each, press (Next).

Remote ¥ Override 0.0 rpm

Language | E—
Language changes take some time.

Mot zelected

Localization

Default units.
International {51

Units | —

Change the display units if needed.

Unit selection

US standard [Impenal) Tanff currency unit ELIR =
Deutsch
[taliana
Exit Ng:34 Mext | Back 0g:34 Mext | Back .38 Mext
7. 8. 9.
Rermate £ Override 0.0 rpm | Remote £ Override 0.0 rpm | Hernote £ Override 0.0 rpm
Date & Time 1 | Supply voltage W1 | Motor data [ E—

Set supply voltage.
525 600V e

Supply valtage

Check the values from the motor's
nameplate, and enter them hera.

Time 06:38:30m Mator ype As Y¥hc hronous mator =
show date as day.month.year » Motor nominal voltage 400.0 W »
show tme as 24-haur » Motor nominal current B4a0 A
Back [B:38 Mext | Back (B:34 Mext | Back 0838 Mext
10. 11. 12.
Rernate & Override 0.0 rpm | Remote £ Override 0.0 rpm | Hernote 2 ACSE80 0.0 rpm
Advanced motor settings ™—1 | Limits m—— | MNaming the drive [ m—

If available, these setings can

Minimum speed

150000 rprm »

The name will show at the top of the

IMArove accuracy. Maximum speed 1500.00 rpm» | panel screen, making it easier to see
Motar nominal cos i 092w Maxirmum current 0000 & w which mator this drive controls.
Motor nominal torgue 0.000 Nrow | Minimurn torgue 1 3000 % » | NEERENE
Mator contral mode Scalar e Maximum torgue 1 3000 % m
Back [6:38 Mext | Back (6:38 Mext | Back 06:34 Mext
13. 14. 15.
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Remote £ ALSAR0 0.0 rprn | Remnote & ALCSAAD 0.0 rprn | Remote & ACSRE0 0.0 rpm
Direction test EEW | | Make backup? NN | | Set-up complete
Spin the motor to check direction. Copies all setings into a hackup file Orive is ready for use.

Mo, skip the test stored in the control panel. To restore
y a hackup, go to Menu = Backups.

fes, test now
Mot now

Backup

Back 06:39 Mext | Back 08:41 MNext | Back 08:41 Done

Motor overload protection

The factory motor overload protection is not enabled by default. Motor thermal
overload protection can be measured using motor temperature devices, can be
estimated using a motor model defined by parameters, or can use measured motor
current and motor Class curves. To enable protection using motor model parameters
or measurement devices set parameter 35.11 and subsequent parameters through
35.55. To enable motor Class curves set parameter 35.56. Motor overload Class is
defaulted to 20 and selectable in parameter 35.57.

Use theinformation key () on thedrive control panel for more information on setting
group 35 parameters. You must set the drive overload parameters correctly, or motor
damage could occur.

Fieldbus communication

To configure the embedded fieldbus communication for Modbus RTU, you must set
at least these parameters:

Parameter Setting Description

20.01 Extl commands Embedded fieldbus | Selects fieldbus as the source for the start and stop
commands when EXT1 is selected as the active control

location.

22.11 Speed refl source |EFBrefl Selects a reference received through the embedded
fieldbus interface as speed reference 1.

26.11 Torque refl source EFB refl Selects a reference received through the embedded
fieldbus interface as torque reference 1.

28.11 Frequency refl EFB refl Selects a reference received through the embedded

source fieldbus interface as frequency reference 1.

58.01 Protocol enable Modbus RTU Initializes embedded fieldbus communication.

58.03 Node address 1 (default) Node address. There must be no two nodes with the

same node address on-line.

58.04 Baud rate 19.2 kbps (default) |Defines the communication speed of the link. Use the
same setting as in the master station.

58.05 Parity 8 EVEN 1 (default) |Selects the parity and stop bit setting. Use the same
setting as in the master station.

58.06 Communication | Refresh settings Validates any changed EFB configuration settings. Use
control this after changing any parameters in group 58.

Other parameters related to the fieldbus configuration:

58.14 Communication 58.17 Transmit delay 58.28 EFB actl type 58.34 Word order
loss action
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58.15 Communication

loss mode

58.16 Communication

loss time

Warnings and faults

58.25 Control profile

58.26 EFB refl type

58.31 EFB actl transpar- |58.101 Datal/O 1
ent source

58.33 Addressing mode 58.124 Data l/O 24 time

Warning | Fault |Aux.code Description
A2A1 2281 |Current calibration |Warning: Current calibration is done at the next start.
Fault: Output phase current measurement fault.
- 2310 |Overcurrent The output current is more than the internal limit. This can
also be caused by an earth fault or phase loss.
A2B3 2330 |Earthleakage A load unbalance that is typically caused by an earth fault in
the motor or the motor cable.
A2B4 2340 | Short circuit There is a short-circuit in the motor or the motor cable.
- 3130 |Input phaseloss The intermediate DC circuit voltage oscillates due to missing
input power line phase.
- 3181 | Wiringor earth fault |Incorrect input and motor cable connection.
A3A1 3210 |DClink overvoltage |Intermediate DC circuit voltage is too high.
A3A2 3220 |DC link under- Intermediate DC circuit voltage is too low.
voltage
- 3381 | Output phase loss |All three phases are not connected to the motor.
- 5090 |STO hardware fail- |STO hardware diagnostics has detected hardware failure.
ure Contact ABB.
A5A0 5091 | Safe torque off The Safe torque off (STO) function is active.
ATCE 6681 |EFBcomm loss Break in embedded fieldbus communication.
A7C1 7510 |FBA A communica- |Communication lost between drive (or PLC) and fieldbus ad-
tion apter.
ACAB - Extension /O con- | The I/0O extension module types and locations specified by
figuration failure |parameters do not match the detected configuration.
AFF6 - Identification run | The motor ID run occurs at the next start.
- FA81 |Safetorque offl The Safe torque off circuit 1 is broken.
loss
- FA82 |afetorqueoff2loss|The Safe torque off circuit 2 is broken.
Safe torque off (STO)

The drive has a Safe torque off (STO) function in accordance with IEC/EN 61800-5-2.
It can be used, for example, as the final actuator device of safety circuits that stop
the drive in case of danger (such as an emergency stop circuit).

When activated, the STO function disables the control voltage of the power

semiconductors of the drive output stage, thus preventing the drive from generating
the torquerequired to rotate the motor. The control program generates an indication
as defined by parameter 31.22. If the motor is running when STO is activated, it coasts
to a stop. Closing the activation switch deactivates STO. Any faults generated must
be reset before restarting.

The STO function has a redundant architecture, that is, both channels must be used
in the safety function implementation. The safety data givenis calculated for redundant
use, and does not apply if both channels are not used.
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auxiliary circuits from the drive. Therefore maintenance work on electrical parts
of the drive or the motor can only be carried out after isolating the drive from
the main supply.

f The Safe torque off function does not disconnect the voltage of the main and

Note:

« If stopping by coasting is not acceptable, stop the drive and machinery using the
appropriate stop mode before activating STO.

« The STO function overrides all other functions of the drive.
Wiring
The safety contacts must open/close within 200 ms of each other.

Double-shielded twisted-pair cable is recommended for the connection. The maximum
length of the cabling between the switch and the drive control unit is 300 m (1000 ft).
Ground the shield of the cable at the control unit only.

Validation

To ensure the safe operation of a safety function, a validation test is required. The
test must be carried out by a competent person with adequate expertise and
knowledge of the safety function. The test procedures and report must be documented
and signed by this person. Validation instructions of the STO function can be found
in the drive hardware manual.

Technical data

« Thevoltage at the STO input terminals of the control unit must be atleast 17V DC
to be interpreted as “1”

« STOreaction time (shortest detectable break): 1 ms

+ STOresponse time: 2 ms (typical), 30 ms (maximum)

« Fault detection time: Channels in different states for longer than 200 ms
« Fault reaction time: Fault detection time + 10 ms.

« STO fault indication (parameter 31.22) delay: < 500 ms

« STO warning indication (parameter 31.22) delay: < 1000 ms.

- Safetyintegrity level (SIL, EN 62061): 3

« Performance level (PL, EN ISO 13849-1): e

The STO is a type B safety component as defined in IEC 61508-2.

For the full safety data, exact failure rates and failure modes of the STO function, refer
to the drive hardware manual.
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DA - Hurtigvejledning

Indholdet i denne vejledning

Denne vejledning er en kortfattet instruktion til, hvordan du kan installere
frekvensomformermodulet i en 600 mm bredt Rittal VX25-kapsling. For
installationseksempler pa andre kabinetter og flere detaljerede instruktioner, tekniske
retningslinjer, tekniske data og komplette sikkerhedsinstruktioner henvises til
hardwaremanualen

Overhold sikkerhedsinstruktionerne

Generel sikkerhed

Disse instruktioner gaelder for alle, der arbejder med frekvensomformeren.
Folg frekvensomformerens sikkerhedsinstruktioner. Hvis de ignoreres,
kan det resultere i personskader, dgdsfald eller skade pa udstyret.

- Behold frekvensomformeren indpakket, indtil du installerer den. Nar den er
udpakket, skal du beskytte frekvensomformeren mod stev, snavs og fugtighed.

- Anvend det kraevede personlige beskyttelsesudstyr: sikkerhedssko med en takappe
i metal, beskyttelsesbriller, beskyttelseshandsker, lange sermer osv. Nogle dele
har skarpe kanter.

«  Nar frekvensomformeren eller tilsluttet udstyr startes, ma du ikke arbejde pa
frekvensomformeren, motorkabler, motoren, styrekabler eller styrekredse.

- Dermaikke udfgres arbejdes pa en frekvensomformer, nar en roterende permanent
magnetmotor er tilsluttet. En roterende permanent magnetmotor forsyner
frekvensomformeren med strem, herunder dens indgangs- og
udgangseffektterminaler.

« Brugikke modulets udtraeks-/installationsrampe med sokler, som overstiger den
maksimale tilladte hgjde.

« Fastger omhyggeligt modulets udtraeks-/installationsrampe.

. Sorg for, at modulet ikke vaelter, nar du flytter det rundt pa gulvet. Abn
stottebenene ved at trykke lidt ned pa hvert ben og dreje det til siden (1, 2). Husk
altid at fastgere modulet med kaeder, nar der er mulighed for det.
Frekvensomformermodulet ma ikke vippes. Det er tungt og har et hgjt
tyngdepunkt. Modulet vil veelte ved en haeldning pa mere end 5 grader. Efterlad
ikke modulet uovervaget pa et gulv, der hzelder.
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)
)

- Forat forhindre, at frekvensmodulet veelter, fastgeres de gverste loftegjer til
kabinettet (1) med kaeder, inden modulet skubbes ind i kabinettet eller traekkes
ud af kabinettet. Skub modulet ind i kabinettet, og traek det forsigtigt veek fra
kabinettet, helst med hjalp fra en anden person. Hold et konstant tryk med én
fod pa modulets fod (2) for at forhindre, at modulet falder bagover.

Elektriske sikkerhedsforholdsregler

Disse elektriske sikkerhedsforholdsregler gaelder for alt arbejde, der udferes pa
frekvensomformeren, motorkablerne og motoren.
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Folg disse instruktioner. Hvis de ignoreres, kan det resultere i personskader,
dedsfald eller skade pa udstyret.

Installationsarbejde og vedligeholdelse ma kun udferes af autoriserede
elinstallatarer.

Folg disse trin, inden installations- eller vedligeholdelsesarbejde pabegyndes.

1. Identificér arbejdsstedet og udstyret tydeligt.

2. Foretag lockout og tagout. Afbryd for alle stremkilder. Foretag sikring mod
gentilkobling.

- Abn frekvensomformerens hovedafbryder.

«  Abn opladningskontakten (hvis den findes).

- Afbryd forsyningen fra transformeren pa forsyningsadskilderen.
Hovedafbryderenifrekvensomformerkabinettet afbryder ikke for spaendingen
pa indgangsskinnerne i frekvensomformerkabinettet.

«  Abn hovedafbryderen til hjselpespaendingen (hvis den findes) og alle andre
eventuelle adskillere, der isolerer frekvensomformeren fra kilder til farlig
spaending.

- Frakobl motoren fra frekvensomformeren via sikkerhedsafbryderen eller pa
anden vis, hvis du har en motor med permanent magnet sluttet til
frekvensomformeren.

- Frakobl alle farlige eksterne spaendinger fra styrekredsene.

- Vent altid 5 minutter fgr frekvensomformerens kabinet abnes, efter at
spaendingsforsyningerne er blevet afbrudt. De 5 minutter er den tid det kan
tage kondensatorerne i mellemkredsen at blive afladet.

3. Beskyt eventuelle andre stremfgrende dele i arbejdsomradet mod kontakt.
Tag saerlige forholdsregler, nar der arbejdes i naerheden af ikke-isolerede ledere.

5. Kontroller via maling, at installationen ikke er stremfgrende. Brug en
spandingstester af hgj kvalitet. Hvis malingen kraever fjernelse eller adskillelse
af afskaermningen eller andre kabinetstrukturer, skal de relevante lokale love og
forskrifter for arbejde under spaending overholdes (herunder — men ikke begraenset
til - beskyttelse mod elektrisk sted og lysbuer).

. Ferogefter maling af installationen skal spaendingstesterens drift bekraeftes
pa en kendt spaendingskilde.

«  Sorg for, at spaendingen mellem frekvensomformerens
indgangseffektterminaler (L1, L2, L3) og jordskinnen (PE) er nul.

«  Sorg for, at speendingen mellem frekvensomformerens udgangsterminaler
(T1/U, T2/V, T3/W) og jordskinnen (PE) er nul.
Vigtigt! Gentag malingen med testerens DC-spaendingsindstilling ogsa. Mal
mellem hver fase og jord. Der er risiko for farlig DC-spaendingsladning pa
grund af laekagekapacitans i motorkredslgbet. Denne spaending kan stadig
vaere forsynet med spaending lang tid efter, at frekvensomformeren er slukket.
Mdlingen aflader spaendingen.

« Sgrgfor, at speendingen mellem frekvensomformerens DC-terminaler (UDC+
og UDC-) og jordterminalen (PE) er nul.

6. Installer midlertidig jordforbindelse som pakraevet i henhold til lokale
bestemmelser.

7. Bed om tilladelse til at arbejde fra den person, der er ansvarlig for det elektriske
installationsarbejde.
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Vaelg kabler og sikringer

Vaelg effektkabler. Overhold de lokale bestemmelser.

- Indgangseffektkabel: Brug et symmetrisk skaermet kabel (VFD-kabel) for den
bedste EMC-ydeevne. NEC-installationer: Rar med kontinuerlig ledeevne er ogsa
tilladt og skal jordes i begge ender.

« Motorkabel: ABB anbefaler symmetrisk jordet VFD-motorkabel til at reducere
lejestrem og slitage pa motorisoleringen og for at give den bedste EMC-ydeevne.
Selvom det ikke anbefales, er ledere indeni kontinuerligt ledende rer tilladt i
NEC-installationer. Jord reret i begge ender. Brug separat isoleret jord fra motor
til frekvensomformer i rgret.

«  Stremstyrke Maks. laststrgm.

« Maerkespaending (minimum): |EC-installationer: 600 V AC-kabler accepteres op
til 500 V AC. 750 V AC-kabler accepteres op til 600 V AC. 1000 V AC-kabler
accepteres op til 690 V AC. NEC-installationer: 600 V AC-kabler til 230 V AC-motorer
0g 1000 V AC-kabler til 480 V AC- og 600 V AC-motorer. 600 V AC-kabler til 230 V
AC- 0g 480 V AC-ledninger. 1000 V AC-kabler til 600 V AC-ledninger.

« Nominel temperatur: [EC-installationer: Vaelg et kabel, som er dimensioneret til
mindst 70 °C som den hgjst tilladte temperatur for leder i kontinuerlig brug.
NEC-installationer: Brug som minimum 75 °C ledere. Isoleringstemperaturen kan
veere hojere, da strembelastningsevnen er baseret pa 75 °C ledere.

Vaelg styrekabler.

« Anvend et dobbeltskaermet, parsnoet kabel til analoge signaler. Anvend et dobbelt-
eller enkeltskaermet kabel til de digitale signaler, relaesignaler og I/O-signaler.
Brug ikke signaler med 24 V og 115/230 V i det samme kabel.

Beskyt frekvensomformeren og effektindgangskablet med de korrekte sikringer.
For typiske sterrelser pa netkabler henvises til

For korrekte sikringer henvises til

Kontroller installationsstedet

Kontrollér installationsstedet. Sgrg for, at:

- Installationsstedet er tilstraekkeligt ventileret eller afkglet til at fere varmen vaek
fra frekvensomformeren. Se de tekniske data.

« Omgivelsesbetingelserne for frekvensomformeren opfylder specifikationerne. Se
de tekniske data.

« Materialet bag, over og under frekvensomformeren er ikke-braendbart.

« Der er tilstraekkelig friplads rundt om frekvensomformeren til keling,
vedligeholdelse og drift. Se fripladsspecifikationerne for frekvensomformeren.

- Kontroller, at der ikke er nogen kilder til staerke magnetfelter, f.eks. enkorede
kabler med hgj stremladning eller kontaktorspoler i naerheden af
frekvensomformeren. Et staerkt magnetfelt kan forarsage interferens eller
ungjagtighed i frekvensomformerens drift.



DA - Hurtigvejledning 25

Tilpas kondensatorerne

Hvis frekvensomformeren ikke har veeret i brug i et ar eller mere, skal
DC-mellemkredskondensatorerne tilpasses. Se , eller kontakt ABB
for teknisk support.

Sorg for, at frekvensomformeren er kompatibel med
jordingssystemet

Standardfrekvensomformeren uden EMC-filter og med tilsluttet jord-til-fase-varistorer
kan installeres sammen med et symmetrisk jordet TN-S-system. Hvis du installerer
frekvensomformeren med et andet system, skal du eventuelt frakoble EMC-filtret og
jord til fase-varistoren. Se

system, hvortil filtret ikke er egnet. Dette kan medfere fare eller gdelaegge

f Installér ikke en frekvensomformer med EMC-filter ekstraudstyr +E200 pa et
frekvensomformeren.

Installer ikke frekvensomformeren med tilsluttet jord-til-fase-varistor til et
system, hvortil varistoren ikke er egnet. Dette kan gere, at varistorkredslgbet
kan tage skade.

Hjornejordede og midtpunktsjordede 525...690 V delta-systemer

midtpunktsjordet deltasystem. En frakobling af EMC-filteret og

f Frekvensomformeren ma ikke installeres pa et 525...690 V hjernejordet eller
jord-til-fase-varistoren forhindrer ikke beskadigelse af frekvensomformeren.

Flyt frekvensomformeren til installationsstedet, og pak
den ud.

Flyt frekvensomformermodulet i transportkassen til installationsstedet. Brug en
pallelgfter, nar du flytter en tung kasse med frekvensomformeren.

Sadan pakkes pakken ud:

« Skaer bandene over (A)

« Udpak de gvrige kasser (B)

- Fjernden ydre kappe ved at lafte den (C)
»  Fjern kappen ved at lafte den (D).
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3AUA0000101742

Transportpakkens indhold

1 |Med standardkonfiguration af frekvensomformermodul: Klar plastikafdaekning.
Se herunder for oplysninger om kassens indhold.

2 |Med standardkonfiguration af frekvensomformermodul: Terminaler for udgangskabelforbindelser.
Se herunder for oplysninger om kassens indhold.
Krydsfinérstgtte

4 | Frekvensomformermodul med fabriksinstalleret ekstraudstyr og maerkat pa flere sprog med ad-
varsel om restspaending, styreplade til overkant, styreplade til sokkel, teleskopisk rampepakke,
spandeskruer i en plastikpose, ekstern styreenhed med styrekabelbgjle og fabriksinstallerede
ekstraudstyrsmoduler, betjeningspanel og kabel eller betjeningspanel med dermonteringssaet
(ekstraudstyr +3410), forsendelsespapirer og en trykt installationsvejledning og vejledning til
hurtig opstart pa flere sprog. Andre trykte manualer med ekstraudstyr +R7xx.

5 |Palle
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Indholdikasse Bl (standardkonfigureret
frekvensomformermodul)

1 |Papirfyld

2 |Klar plastikafdaekning til udgangs-
stremkabler

3 |Monteringsbeslag til nederste gitter

4 |Papkassebund

5 |Papkasselag

6 |Nederste gitter

7 |Sokkel

8 |[Stropper

9 |Skruerien plastikpose

10 |Klar plastikafdaekning pa everste
bagside

11 |Klar plastikafdaekning pa nederste
bagside

12 |Klar plastikafdaekning pa forside

13 |Klar plastikafdaekning til indgangs-
stremkabler

14 |Klar plastikafdaekning til top

15 |Klar plastikafdeekning til indfering
til sideindgangskabler

16 |Klar plastikbundafdaekning 1

17 |Klar plastikbundafdaekning 2

18 |Metalafdaekning

Kasse B2 indeholder denne kasse med
et standardkonfigureret frekvensomfor-

mermodul
1 |Papirfyld
2 |T3/W2-terminaler for udgangskabel-

forbindelser

3 |T2/V2-terminaler for udgangskabel-
forbindelser

4 | T1/U2-terminaler for udgangskabel-
forbindelser
Jordingsterminal

6 |Papkasse

7 |Skruer ogisolering i en plastikpose
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Rampekassens indhold
1 |Pakke med skruer

2 |Teleskopisk rampe til udtagelse og
isaettelse

3 |Papkasse

3AXD50000452965

Indhold i kassen med tilbeher: Monte-
ringssaet 3AXD50000453900

1 |Pakke med skruer, indeholder ogsa
afstandsstykker til installation af
FSO-modul

2 |Gummimuffer tilindgangshuller for
styrekabel i frekvensomformerens
midterste frontdaeksel

9 3 |Fastggrelsesanordning til Rittal
VX25-kapsling

4 |Beslagtil fastgerelse af frekvensom-
formermodulet ovenfra

[ (3AUADO000096082). Beslaget har et

[

/J/@ mellemrum til kaleluftstrem og for-
L hindrer, at frekvensomformermodu-
lets skruer i at gdelaegge pladen.

5 |Papkasse

3AXD50000453894

Mal isolationsmodstanden pa indgangs- og motorkabel
samt motoren

Se figur H.

Inden indgangseffektkablet sluttes til frekvensomformeren, males dets
isoleringsmodstand i henhold til den lokale lovgivning.

Jord motorkabelskaermen i motorenden. Opna minimalinterferens ved at lave en 360°
jording ved kabelindgangen eller holde den snoede kobberskzaerm kort.
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Mal isolationsmodstanden pa motor og motorkabel, nar motorkablet er koblet fra
frekvensomformeren. Mal isolationsmodstanden mellem hver faseleder og
beskyttelsesjordens leder med en malespaending pa 1000 V DC. Isolationsmodstanden
pa en ABB-motor skal vaere stgrre end 100 Mohm (referenceveerdi ved 25 °C eller 77
°F). Oplysninger omisolationsmodstanden pa andre motorer kan findes i producentens
vejledninger.

Bemaerk: Fugt inden i motorhuset reducerer isolationsmodstanden. Hvis du har
mistanke om fugt, skal motoren terres, og malingen gentages.

/ Ut U1-PE, V1-PE, W1-PE
O

V1
1000 V DC, \ 3~
> 100 Mohm © W1 o

Sorg for kelingen

Se afsnit for tabene og gennemstremning af
kolende luft i frekvensomformeren.

Monter frekvensomformermodulet i et kabinet
Se figur B:

- Monter den hullede sektion bagerst pa kabinetrammen.

« Fjern soklens styreplade fra bunden af frekvensomformermodulet.

«  Monter styreskinner og soklens styreplade til kabinettets bundramme.

- Monter den teleskopiske rampe til indsaettelse pa soklens styreplade.

Se figur C:

- Fjern beskyttelsen fra de gennemsigtige plastikafdeekninger pa begge sider.
Se figur D:

- Monter det nederste gitter pa frekvensomformodulet, hvis der ikke findes en
bundplade i kabinettet, og der skal anvendes IP20-beskyttelsesgrad for
frekvensomformermodulet fra bundsiden.

- Monter monteringsbeslaget pa frekvensomformermodaulet.

- Monter metaltopafdaekning pa frekvensomformermodulet.

- Monter bagsideafdaekning pa frekvensomformermodulet.

Se figur E:

« Fastger frekvensomformermodulet til kabinetrammen med kaeder.

»  Skub frekvensomformermodulet ind i kabinettet langs den teleskopiske rampe.

« Fjernrampen.
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Se figur F:

- Fastger frekvensomformermodulet pa soklens styreplade.

« Fastger frekvensomformermodulet ovenfra pa den hullede del pa kabinettet

Tilslut netkabler og monter afdaekningerne

Trin

Opgaver (motorkabler)

Figur

1

2
3
4

O 0 N O »n

11

12

Trin

Monter jordterminalen pa frekvensomformermodulets fod.
Traek motorkablerne til kabinettet Jord kabelskaermene 360° ved kabinetindgangen.
Forbind de snoede dele af motorkabelskaermene med jordterminalen.

Skru isolatorerne pa frekvensomformermodulet med handen, og spaend. Installer
T3/W2-tilslutningsterminalen i isolatorerne.

Undga at bruge leengere skruer eller starre tilspeendingsmoment end
angivet pa installationstegningen. De kan edelaegge isolatoren og

forarsage farlig spaending i modulrammen.
Tilslut T3/W2-faselederne til T3/W2-terminalen.
Installer T2/V2-tilslutningsterminalen i isolatorerne. Se advarslen i trin 4.
Tilslut T2/V2-faselederne til T2/V2-tilslutningsterminalen.
Installer T1/U2-tilslutningsterminalen i isolatorerne. Se advarslen i trin 4.
Tilslut T1/U2-faselederne til T1/U2-terminalen.
Hvis der ikke er nogen bundplade i kabinettet og der skal anvendes IP20-beskyttel-

sesgrad:

- Bor trinvist og forsigtigt huller af passende sterrelse gennem den klare indre
plastikafdaekning, hvor kablerne skal forbindes. Udglat hullernes kanter. Skaer
afdaekningen fra hullerne til kanten for at gere det muligt at saette afdaekningen
pa kablerne.

- Fjern plastikbeskyttelsen fra de klare plastikafdaekninger pa begge sider.

« Monter den indre klare plastikafdeekning omkring motorkablerne.

Fjern plastikbeskyttelsen fra de ydre klare plastikafdaekninger pa begge sider.
Monter afdaekningen pa frekvensomformermodulet.

Monter nederste frontafdaekning pa frekvensomformermodaulet.

Opgaver (indgangskabler)

J

/| X

Jord indgangskabelskarmene (hvis de findes) 360° ved kabinetindgangen.

Forbind de snoede dele af indgangskablerne og de separate jordingskabler (hvis
de findes) til kabinettets jordskinne.

Bor trinvist og forsigtigt huller af passende sterrelse gennem den klare plastikaf-
daekning tilindfaring, hvor kablerne skal forbindes. Hullerne justeres ilodret retning
sa de passer til justeringshullerne i afdaekningen. Udglat hullernes kanter.

Fjern plastikbeskyttelsen pa begge sider af afdaekningen.

Fastger kablerne sikkert til kabinetrammen for at forhindre, at de gdelaegges af
gnidning mod hullernes kanter.

Treek lederne for indgangskablerne gennem de borede huller i den klare plastafdaek-
ning.

Forbind netkablernes indgangsledere til forbindelsesskinnerne L1/U1, L2/V1 og
L3/W1.

Flyt den klare plastikafdaekning til indfering langs indgangskablerne til den endelige
placering. Monter frontens klare plastikafdaekning og @verste frontdaeksel. Fjern
papbeskyttelsen fra frekvensomformermodulets luftudtag
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Trin |Opgaver (indgangskabler) Figur
7 Skaer hullet til den klare plastikafdaekning til indfering i sidens klare plastikafdaek- \"
ning. Monter sidens og toppens klare plastikafdaekning pa frekvensomformermodu-

let.

Montering af luftpladerne

Se figur W og kapitlet Retningslinjer for planleegning af installation af kabinet i
hardwaremanualen.

Tilslut styrekablerne

Se figur X.

1. Frakobl betjeningspanelet fra X13-stikket pa styreenheden.

2. Lesn monteringsskruerne til betjeningspanelets holder og tag holderen af.

3. Installer styrekablets jordingskabelbgile pa styreenheden.

4. Forbind stremforsyningen, BGDR og fiberoptikkabler med styreenheden.

5. Fastger f.eks. styreenheden pa en DIN-skinne.

6. Forbind stremforsyningen og BGDR-kabler til frekvensomformermodulets ZPOW-
og BGDR-terminaler. Frekvensomformermoduler med SOIA-terminaler: Indsaet de
fiberoptiske kabler i SOIA-terminalerne.

7. Jord de ydre skaerme for alle eksterne styrekabler 360 ° ved kabinettets indgang.

8. Jordde skaermede, snoede kabler for eksterne styrekabler til en jordklemmme under
styrekortet. Lad den anden ende af skaermene vaere frakoblet, eller slut dem
indirekte til jord med en hgjfrekvenskondensator pa nogle fa nanofarad (f.eks. 3,3
nF / 630 V).

9. Forbind kablets ledere til de korrekte klemmer pa styreenheden.
10. Forbind de valgfrie moduler, hvis de indgar i leverancen.
11. Slut betjeningspanelets kabel til X13-stikket.

12. Placér holderen til betjeningspanelet pa styreenheden. Szet betjeningspanelet pa
indhakket, hvis det er fjernet.

Standard I/O-diagram over styreenheden til
frekvensomformeren

Forbindelse Udtryk Beskrivelse

XPOW Ekstern effektindgang
+24VI

+24V GND 24 v DC, 2 A min. (Uden ekstraudstyrsmoduler)
2 GND
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Forbindelse Udtryk Beskrivelse

XAl Referencespaending og analoge indgange

St +VREF 10V DC, R 1...10 kohm
“— 1 |+VREF
. i > |.VRer| -VREF |-10VDC,R_1...10 kohm
|
‘—Wl —| 3 |AGND|| AGND | Jord
L=l g A1+
S Il = Al All+ Hastighedsreference
== [ Al All-  |0(2)...10V, R, > 200 kohm
Alz | A|12' Al2+ Som standardindstilling ubenyttet.
: Al |
.y Al2-  |0(4)...20 mA, R, =100 ohm
i1 Jumper til valg af strem (1) / spaending (U) til All
J2 Jumper til valg af strem (1) / spaending (U) til AI2
XAO Analoge udgange
o AO1 Motor hast. o/min
1 AOT1 || ]
r ! 0...20mA, R <500 oh
m‘ "5 [AcnD| AGND mA enm
C> i i i AO2 AO2 Motorstrem
! [
R 4 AGND AGND | 0...20mA, R <500 ohm
XD2D Drev-til-drev-forbindelse
B Master/follower, drev-til-drev eller indbygget fi-
1 B |- eldbus
2 A A
S BGND BGND
4 Shield
Skaerm
i3 Afbrydelse af frekvensomformer til frekvensom-
former-forbindelse
XRO1, XRO2, XRO3 Relaeudgange
; NG NC Klar til kersel
- 5 con CoM 250VAC/30VDC
< t—18 NO NEJ 2A
; C'\CI)CM NC Korer
EJ
2 3 5 coM |250VAC/30VDC
Fault % | 2A
< —— 1 NC NEJ
z s NC  |Fejl (-1)
COM 250VAC /30VDC
2 +24VD | >
5 |DIOGND |R NEJ

XD24 Ekstra spandingsudgang, digital interlock

DIIL Start frigiv

— 1 DIIL
5 | +24vD | *24VD |+24VDC 200 mA
3 DICOM DICOM |Jording af digital indgang
4 +24VD +24VD +24V DC 200 mA
5 DIOGND m

DIOGND |Jording af digital indgang/udgang

XDIO Digitale indgange/udgange

DIO1 Udgang: Klar til kersel

1 DIO1
2 DIO2 DIo2 Udgang: Kerer

J6 Valg af jord
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Udtryk Beskrivelse

XDI Digitale indgange

2 +24VD |
5 |DIOGND |2
1 DI1
2 DI2
3 DI3
4 Dl4
5 DI5
6 D16
i ] 1 ouT
P r 2 SGND
’T{Tl £ 3 IN1
I 4 IN2
X12
X13
X205

DI1 Stop (0) / Start (1)

DI2 Forlaens (0) / Baglaens (1)

DI3 Nulstil

DI4 Valg af Acc/Dec-tid

DI5 Konstant hastighed 1 (1 =Til)

DI6 Som standardindstilling, ubenyttet.

ouT Safe torque off-kredslabene skal vaere lukket, for
SGND at frekvensomformeren kan starte.
IN1
IN2
Tilslutning af sikkerhedsmuligheder
Tilslutning til betjeningspanel

Tilslutning til hukommelsesenhed

Felgende kabelstarrelser (bade snoede og stive ledere) kan bruges til alle
skrueterminaler: 0,5 ... 2,5 mmz (24...12 AWG). Tilspaendingsmomentet er 0,5 N-m (5

Ibf.in).

Opstart af frekvensomformeren

fuldfert. Serg ogsa for, at det er sikkert at starte motoren. Kobl motoren fra

f Inden du starter frekvensomformeren, skal du serge for, at installationen er

andre maskiner, hvis der er risiko for beskadigelse eller personskade.

funktionerne til automatisk fejlnulstilling eller genstart i frekvensomformerens

f Serg for, at der ikke kan opsta farlige situationer, inden du aktiverer

styreprogram. Disse funktioner nulstiller frekvensomformeren automatisk og

genoptager driften efter en fejl eller stremsvigt. Hvis disse funktioner er
aktiveret, skal installationen markeres tydeligt som beskrevet i I[EC/

IEC/EN/UL 61800-5-1, underafsnit 6.5.3, for eksempel "DENNE MASKINE
STARTER AUTOMATISK".

Brug betjeningspanelet til opstartsproceduren. De to kommandoer nederst i displayet

viser funktionen for de to taster og under displayet. Tasternes tilknyttede

kommandoer er forskellige alt efter sammenhangen. Brug piletasterne , [E og

[v]til at flytte markegren eller til at aendre vaerdier alt efter det aktive vindue. Tasten

viser en kontekstafhaengig hjeelpeside.
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1’

Start frekvensomformeren op.
Serg for, at data fra motorens
maerkeplade er tilgaengelige.

4!
Vaelg det sprog, du gnsker at be-
nytte, og tryk pa (Naeste).

Bemaerk: Nar du har valgt sprog,
tager det nogle minutter, for be-
tjeningspanelet vagner.

2’

Assistenten Fgrste start guider
dig gennem den ferste opstart.

Vaelg Menu, og tryk pa < (Menu)

for at abne hovedmenuen. Valg

Assistenter, og tryk pd <& (Veelg).

3:

Veelg Basisopsaetning, og tryk pa
(Veelg).

Fiern £ ALSBED 0.0 osmin | Fjern ¥ ALSEB0 0.0 a/min
Menu Assistenter

@ Parametre [ asic S

0F code

Assistenter [

g Energieffektivitet (3

Afslut 11:44 Valg | Tilbage 11:44 Valy
5, 6,

Vaelg den lokalisering, du vil benyt-
te, og tryk pa (Naeste).

Udfer felgende valg. Tryk pa
(Naeste) efter hvert valg.

Fiern 4 ALS0E0 0.0 a/min | Fjern £ ALSAR0 0.0 amin | Fjern & ACSEAD 0.0 o/min
Sprog L1 | Lokalisering 1 | Enheder | E—
sprogandringer kan tage noget tid. Standardenheder. Udskift displayenheden, hvis det er

Mederlands

International {51

ngdvendigt

Francais US-standard (Impernial) Yalg af enhed
Dansk Enhed for valutatarif ELF »
Suomi
Afslut 11:44 M=zste | Tilbage 11:44 Meste | Tilbage 11:44 Neste
7. 8. 9.
Fiern <23 ALSBAD 0.1 o/min | Flern Y ACSERD 0.0 o/min | Flern ¥ ACSEB0 0.0 o/min
Dato og klokkesl=t ®——1 | Forsyningssp=nding 1 | Motordata [ E—

[ndrast aktuelle dato og klokkeslst

Indstil forsyningsspaending.

Find verdierne pa motarens

05112021 » |l Forsyningsspanding 380415 V » [t R IS
Klokkes|st T1:45:01 » r'u"||:|1:|:||'t'g,-'pE fsynkron motor e
Vis dato som dag.maned.ar» Mominel motorspeending 00w
Vis klokkeslat som 24-timer » Maorninel motorstrém 3
Tilbage 11:45 Mzste | Tilbage 11:45 Mzste | Tilbage 11:45 Naste
10. 11. 12.
Fiern & ALSEED 0.0 o/min | Flern Y ALSERD 0.0 o/min | Flern ¥ ACSEB0 0.0 o/min
Avancerede motorindst. ™—1 | Granser W | Mavngivning af frekven... EE——]
Hviz de ertlgzngelige, kan Minimurm hastighed -1500.00 o./min » R B R R R
indstllingerne forbedre najagtigheden. Maksimum hastighed 1500.00 o/min» | panelskarmen og gare det letere at
Motar nominel cos Flhi 000w Maksirum stram » 38, hilken matar denne
. o frekvensomformer kontrollerer.
Mominel motormoment . Minimurn maoment 1 -
Motorstyringstilstand . Maksirmum maoment 1 -
Tilbage 11:45 Ma=ste | Tilbage 11:45 MNa=ste | Tilbage 11:45 Naeste
13. 14. 15.
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Fiern £ ALSAR0 0.0 a/min | Fjern & ALCSAAD 0.0 a/min | Fjern & ACSRE0 0.0 o/min
Retningstest E | | Opret backup? EE | | |ndstilling er fzrdig
Rotér matoren for at kontrollere Fopierer alle indstllinger tl en Frekvensomformeran er klar.
retmingen. backupfil gemt 1 beyeningspanelet.
Mej, spring testen over Gendan en backup med valget Menu
‘ = = Backup.
Ja, testnu
lkke nu U
n‘:r‘l’lln
Tilbage 11:45 Mzste | Tilbage 11:45 Meste | Tilbage 11:45 Fzrdig

Motoroverbelastningsbeskyttelse

Motoroverbelastningsbeskyttelsen fra fabrikken er som standard ikke aktiveret.
Motorens termiske overbelastningsbeskyttelse kan males ved hjalp af
motortemperaturenheder, kan beregnes ud fra en motormodel, der er defineret af
parametre, eller kan bruge malt motorstrem og motorklassekurver. For at aktivere
beskyttelse ved hjaelp af motormodelparametre eller malingsenheder indstilles
parameter 35.11 og de efterfglgende parametre via 35.55. For at aktivere
motorklassekurver indstilles parameter 35.56. Motoroverbelastningsklassen er som
standard 20 og kan vaelges i parameter 35.57.

Brug oplysningstasten () pa frekvensomformerens betjeningspanel for yderligere
oplysninger om indstilling af gruppe 35-parametre. Du skal indstille
frekvensomformerens overbelastningsparametre korrekt, eller der kan forekomme
motorskade.

Fieldbuskommunikation

Den indbyggede fieldbuskommunikation til Modbus RTU konfigureres ved at indstille
mindst disse parametre:
Parameter

Indstilling Beskrivelse

20.01 Extl commands Indbygget fieldbus | Veelger fieldbus som kilde til start- og stopkommandoer-

ne, nar EKS1 er valgt som aktivt styrested.

22.11 Hastighed refikilde EFB refl Vealger en reference, der modtages via det indbyggede

fieldbusinterface som hastighedsreference 1.

26.11 Moment-refl-kilde |EFB refl

28.11 Frekvens refl kilde |EFB refl

58.01 Aktiver-protokol
58.03 Nodeadresse

Modbus RTU
1 (standard)

58.04 Baudrate 19,2 kbps (default)

Veelger en reference, der modtages via det indbyggede
fieldbusinterface som momentreference 1.

Veelger en reference, der modtages via det indbyggede
fieldbusinterface som frekvensreference 1.

Initialiserer indbygget fieldbuskommunikation.

Nodeadresse. Der ma ikke veere to noder med samme
nodeadresse online.

Definerer kommunikationshastigheden for forbindelsen.

Brug de samme indstillinger som for masterstationen.

58.05 Paritet 8 EVEN 1 (standard) | Vaelg indstillinger for paritet og stop-bit. Brug de samme

indstillinger som for masterstationen.

58.06 Kommunikations- | Opdatererindstillin- | Validerer enhver szendring af indstillingerne i EFB-konfigu-
styring gerne rationen. Brug denne efter aendring af parametre i gruppe
58.

Andre parametre, der er relateret til fieldbuskonfigurationen:

58.14 Handling for kom- |58.17 Forsinkelse i trans-|58.28 EFB actl type
munikationstab mission

58.34 Rxekkefglge af ord
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58.15 Tilstand for kommu- | 58.25 Kontrolprofil 58.31 EFB actl transpa- |58.101Datal/O1
nikationstab rent kilde
58.16 Tid for kommunika- | 58.26 EFB refl type 58.33 Adresseringstil- 58.124 Data1/0 24 time

tionstab stand

Advarsler og fejl

Advarsel Fejl Hj=elpekode Beskrivelse

A2A1 2281 |Stremkalibrering |Advarsel: Den aktuelle kalibrering udferes ved naeste start.
Fejl: Fejl ved stremmaling af udgangsfase.

- 2310 |Overstrgm Udgangsstremmen er stgrre end den interne graense. Dette
kan ogsa skyldes en jordingsfejl eller et fasetab.
A2B3 2330 |Jordlekage En ubalance i belastningen, som typisk forarsages af en jor-
dingsfejl i motoren eller motorkablet.
A2B4 2340 | Kortslutning Der er en kortslutning i motoren eller motorkablet.
- 3130 |Inputfasetab Mellemkredsspaendingen oscillerer pa grund af manglende
netfase.

- 3181 | Kabel- eller jordfejl |Forkert indgangs- og motorkabeltilslutning.

A3Al 3210 |DC-mellemkredsens|Mellemkredsspaendingen er for hgj.
overspanding
A3A2 3220 | DC-mellemkredsens |Mellemkredsspaendingen er for lav.

underspaending
- 3381 |Udgangsfasetab Ikke alle tre faser er tilsluttet til motoren.

- 5090 |STO-hardwarefejl |STO-hardwarediagnose har fundet en hardwarefejl. Kontakt
ABB.

A5A0 5091 | Safe torque off Funktionen STO (Safe Torque Off) er aktiveret.
ATCE 6681 |EFB komm.mistet |Afbrudt kommunikation med den indbyggede fieldbus.

A7C1 7510 FBA A-kommunika- | Kommunikationstab mellem frekvensomformer (eller PLC) og
tion fieldbusadapter.

ACAB - Konfiguration af 1/O-udvidelsesmodulets typer og placeringer, som er specifi-
1/0-udvidelsesmo- |ceret af parametre, passer ikke til den registrerede konfigura-
dul tion.

AFF6 - Identifikationsker- | Motor-ID-kerslen foregar ved naeste start.
sel

- FA81 |Safe Torque Off 1 |Funktionen Safe torque off kreds 1 er itu.
tabt

- FA82 |safetorqueoff2 | Funktionen Safe torque off kreds 2 er itu.
tabt

STO (Safe Torque Off)

Frekvensomformeren har en Safe torque off-funktion (STO) i overensstemmelse med
IEC/EN 61800-5-2. Funktionen kan f.eks. anvendes ved den endelige drivenhed af
sikkerhedskredslgb, der kan standse frekvensomformeren i tilfaelde af fare (f.eks. et
nedstopkredslgb).

Nar STO-funktionen er aktiveret, deaktiverer den styrespaendingen for effekthalviederne
forudgangsfasen og forhindrer dermed frekvensomformereniat generere det moment,
der kraeves for at rotere motoren. Styreprogrammet opretter en indikation som

defineretiparameter 31.22. Hvis motoren kgrer, nar Safe torque off aktiveres, stopper
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den ved udlgb. Nar aktiveringsafbryderen lukkes, deaktiveres STO. Eventuelle
genererede fejl skal nulstilles fer genstart.

STO-funktionen har en redundant arkitektur. Det vil sige, at begge kanaler skal anvendes
iimplementeringen af sikkerhedsfunktionen. Sikkerhedsdataene i denne manual er
beregnet til redundant anvendelse og gaelder ikke, hvis ikke begge kanaler anvendes.

Funktionen Safe torque off frakobler ikke spaendingen fra frekvensomformerens

A hoved- og hjelpekredsleb. Vedligeholdelsesarbejde pa frekvensomformerens
eller motorens elektriske dele ma derfor kun udfares, nar frekvensomformeren
er isoleret fra netforsyningen.

Bemaerk:

« Hvis stop ved udlab ikke er acceptabelt, skal frekvensomformer og maskinanlaeg
stoppes ved hjeelp af den relevante standsningsmetode, fer STO aktiveres.

«  STO-funktionen tilsidesaetter alle frekvensomformerens gvrige funktioner.

Ledningsfering
Sikkerhedskontakterne skal abne/lukke inden for 200ms efter hinanden.

Det anbefales at bruge dobbeltskaermet, parsnoet kabel til forbindelsen. Kablets
maksimale laeengde mellem afbryder og frekvensomformerens styreenhed er 300 m.
Jord kabelskaermen ved styreenheden alene.

Validering

Der kraeves en valideringstest for at opna en sikker virkning af sikkerhedsfunktionen.
Testen skal udferes af en kompetent person med tilstraekkelig ekspertise og viden
om sikkerhedsfunktionen. Testprocedurerne og -rapporten skal dokumenteres og
underskrives af ovenstaende person. Valideringsanvisninger for STO-funktionen er
tilgeengelige i frekvensomformerens hardwaremanual.

Tekniske data

« Speendingen i STO-indgangsterminalerne pa de enkelte styreenheder skal veere
pa mindst 17 V DC for at kunne fortolkes som "1"

»  STO-reaktionstid (kortest mulige registrerbare afbrydelse): 1 ms

«  STO-responstid: 2 ms (typisk), 30 ms (maksimum)

« Fejlregistreringstid: Kanaler i forskellige tilstande i mere end 200 ms
»  Fejlreaktionstid: Fejlregistreringstid + 10 ms.

« Forsinkelse pa STO-fejlindikation (parameter 31.22): < 500 ms

»  Forsinkelse for STO-advarselsindikation (parameter 31.22): < 1000 ms.
« Sikkerhedsintegritetsniveau (SIL, EN 62061): 3

« Ydelsesniveau (PL, EN ISO 13849-1): e

STO er en type B-sikkerhedskomponent som defineret i IEC 61508-2.

Se frekvensomformerens hardwaremanual for STO-funktionens fulde sikkerhedsdata,
ngjagtige fejlhyppigheder og fejltilstande.
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DE - Kurzanleitung fur die Installation

Inhalt dieser Anleitung

Diese Anleitung enthalt eine kurze Beschreibung der Installation des
Frequenzumrichtermoduls in einen 600 mm breiten Rittal VX25 Schrank. Beispiele flr
den Einbau in andere Schranke sowie weitere Informationen, Planungsrichtlinien,
technische Daten und die vollstandigen Sicherheitsvorschriften finden Sie im
Hardware-Handbuch

Befolgen Sie die Sicherheitsvorschriften

Allgemeine Sicherheitshinweise

Diese Anweisungen gelten fir alle Personen, die am Frequenzumrichter arbeiten.

Befolgen Sie die Sicherheitsvorschriften des Frequenzumrichters. Die
Nichtbeachtung der Vorschriften kann zu Verletzungen und todlichen

Unfallen oder Schaden an den Geraten fuhren.

« Lassen Sie den Frequenzumrichter in seiner Verpackung, bis Sie ihn installieren.
Schitzen Sie den Frequenzumrichter nach dem Auspacken vor Staub, Schmutz
und Feuchtigkeit.

«  Verwenden Sie die erforderliche persénliche Schutzausristung: Sicherheitsschuhe
mit Metallkappe, Schutzbrille, Schutzhandschuhe und lange Armel usw. Einige
Bauteile haben scharfe Kanten.

« AnFrequenzumrichter, Motorkabel, Motor, Steuerkabeln oder Steuerstromkreisen
dirfen keine Arbeiten durchgefiihrt werden, wenn der Frequenzumrichter oder
angeschlossene Gerate an die Spannungsversorgung angeschlossen sind.

« Am Frequenzumrichter durfen keine Arbeiten durchgefiihrt werden, wahrend ein
angeschlossener Permanentmagnetmotor dreht. Ein drehender
Permanentmagnetmotor erzeugt eine Spannung im Frequenzumrichter und an
dessen Eingangs- und Ausgangsspannungsklemmen.

« Verwenden Sie die Modulrampe nicht bei einer Sockelhéhe lber der maximal
zulassigen Hohe.

« Bringen Sie die Auszieh-/Installationsrampe sorgfaltig an.

«  Stellen Sie sicher, dass das Modul nicht umkippt, wenn Sie es auf dem Boden
bewegen: Klappen Sie die Stlitzwinkel auf, driicken Sie sie wenig nach unten und
drehen Sie sie zur Seite (1, 2). Wenn moglich, sichern Sie das Modul auch mit Ketten.
Das Frequenzumrichtermodul darf nicht gekippt werden. Der Frequenzumrichter
ist schwer und hat einen hoch liegenden Schwerpunkt. Das Modul kippt um, wenn
es um mehr als 5 Grad gekippt wird. Lassen Sie das Modul auf einem schragen
Boden nicht unbeaufsichtigt stehen.
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« Umzuverhindern, dass das Frequenzumrichtermodul umfallt, befestigen Sie seine
oberen Hebedsen mit Ketten am Schrank (1), bevor Sie das Modul in den Schrank
hineinschieben bzw. aus dem Schrank herausziehen. Schieben Sie das Modul in
den Schrank bzw. ziehen Sie es vorsichtig, vorzugsweise mit Hilfe einer anderen
Person, aus dem Schrank heraus. Driicken Sie mit einem FuB und konstantem
Druck gegen die Basis des Moduls (2), um zu verhindern, dass das Modul nach
hinten fallt.

Elektrische Sicherheitsvorkehrungen

Diese elektrischen Sicherheitsvorkehrungen gelten fir alle Personen, die am
Frequenzumrichter, dem Motorkabel oder dem Motor arbeiten.
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Verletzungen und todlichen Unfallen fihren, oder Schaden an den Geraten

f Befolgen Sie diese Vorschriften. Die Nichtbeachtung der Vorschriften kann zu
verursachen.

Installation und Wartung durfen nur von qualifiziertem Fachpersonal
durchgefihrt werden.

Flhren Sie die nachfolgenden Schritte durch, bevor Sie mit den Installations-
und Wartungsarbeiten beginnen.

1. Den Arbeitsort und die Ausriistung eindeutig bestimmen.

2. Schalten Sie alle moglichen Spannungsquellen ab. Stellen Sie sicher, dass kein

Wiedereinschalten moglich ist.

- Die Netztrennvorrichtung des Frequenzumrichters 6ffnen.

. Offnen Sie den Ladeschalter (falls vorhanden).

. Offnen Sie den Trennschalter des Einspeisetransformators. (Die
Haupttrenneinrichtung im Frequenzumrichterschrank trennt nicht die
Spannung von den AC-Eingangsstromschienen des
Frequenzumrichterschranks.)

« Den Lasttrennschalter der Hilfsspannung (falls vorhanden) und alle anderen
Trennvorrichtungen 6ffnen, die den Frequenzumrichter von gefahrlichen
Spannungsquellen trennen.

«  Wennanden Frequenzumrichter ein Permanentmagnetmotor angeschlossen
ist, trennen Sie mit Hilfe des Sicherheitsschalters oder anderen Mitteln den
Motor vom Frequenzumrichter.

- Trennen Sie gefahrliche, externe Spannungen von den Steuerkreisen.

- Warten Sie nach dem Abschalten der Spannungsversorgung des
Frequenzumrichters stets 5 Minuten, bis die Zwischenkreiskondensatoren
entladen sind, bevor Sie die Arbeiten fortsetzen.

3. Alleanderen spannungsfiihrenden Teile am Arbeitsort vor Kontakt mit der Anlage
schitzen.

Besondere VorsichtsmafBnahmen sind in der Nahe von blanken Leitern erforderlich.

5. Prifen, ob die Anlage spannungsfrei ist. Verwenden Sie hierfir einen
Spannungsprifer. Wenn fir die Messung Abdeckungen abgenommen oder andere
Schaltschrankteile demontieren werden mussen, sind die geltenden Vorschriften
und Bestimmungen in Bezug auf Arbeiten an spannungsfiihrenden Anlagen zu
befolgen (einschlieBlich - jedoch nicht darauf beschrankt - dem Schutz vor
elektrischem Schlag und Lichtbogen).

«  Prufen Sie vor und nach der Messung der Installation die Funktion des
Spannungsprifers an einer bekannten Spannungsquelle.

« Stellen Sie sicher, dass die Spannung zwischen den Einspeiseanschliissen des
Frequenzumrichters (L1, L2, L3) und der Erdungs- (PE)-Schiene Null Volt betragt.

« Stellen Sie sicher, dass die Spannung zwischen den Ausgangsklemmen des
Frequenzumrichters (T1/U, T2/V, T3/W) und der Erdungs- (PE)-Schiene Null
Volt betragt.
Wichtig! Wiederholen Sie die Messung auch mit der DC-Spannungseinstellung
des Messgerats. Messen Sie zwischen jeder Phase und Erde. Es besteht die
Gefahr einer gefahrlichen Aufladung der DC-Spannung aufgrund von
Ableitkapazitaten des Motorstromkreises. Diese Spannung kann auch noch
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lange Zeit nach dem Abschalten des Frequenzumrichters bestehen bleiben.
Durch die Messung wird die Spannung entladen.

«  Stellen Sie sicher, dass die Spannung zwischen den DC-Klemmen (UDC+ und
UDC-) des Frequenzumrichters und der Erdungsklemme (PE) Null ist.

Installieren Sie fur die Dauer der Arbeiten eine Erdung, wenn dies nach den 6rtlichen
Vorschriften erforderlich ist.

Die Arbeitsfreigabe von der Person, die fir die elektrische Installation
verantwortlich ist, einholen.

Auswabhl der Kabel und Sicherungen

Wahlen Sie die Leistungskabel. Befolgen Sie die ortlichen Vorschriften.

Netzkabel: Verwenden Sie fir ein optimales EMV-Verhalten ein symmetrisch
geschirmtes Kabel (Frequenzumrichter-Kabel). NEC-Installationen: Ein Kabelkanal
mit durchgangiger Leitfahigkeit ist ebenfalls zulassig und muss an beiden Enden
geerdet werden.

Motorkabel: ABB empfiehlt ein symmetrisch geerdetes
Frequenzumrichter-Motorkabel, um Lagerstrome sowie den Verschlei3 der
Motorisolation zu reduzieren und das optimale EMV-Verhalten zu erzielen. Obwohl
dies nicht empfohlen wird, sind bei NEC-Installationen Leiter innerhalb des
durchgangig leitenden Kabelkanals zulassig. Den Kabelkanal an beiden Enden
erden. Verwenden Sie eine isolierte Erdung im Kabelkanal zwischen Motor und
Frequenzumrichter.

Nennstrom: Max. Laststrom.

Nennspannung (Minimum): IEC-Installationen: 600 V AC Kabel sind bis zu 500 V
AC, 750 V AC Kabel sind bis zu 600 V AC, 1000 V AC Kabel sind bis zu 690 V AC
zulassig. NEC-Installationen: 600 V AC Kabel fiir 230 V AC-Motoren und 1000 V AC
Kabel fiir 480 V AC- und 600 V AC-Motoren. 600 V AC Kabel fir 230 V AC und 480
V AC-Netzanschluss; 1000 V AC Kabel fiir 600 V AC-Netzanschluss.

Nenntemperatur: [EC-Installationen: Wahlen Sie ein Kabel, das fiir mindestens 70
°C maximal zulassige Temperatur des Leiters bei Dauerbetrieb bemessen ist.
NEC-Installationen: Verwenden Sie Leiter, die fiir mindestens 75 °C zugelassen
sind. Die Isolationstemperatur kann hoher sein, solange die Strombelastbarkeit
auf 75 °C-Leitern basiert.

Auswahl der Steuerkabel.

Verwenden Sie fur Analogsignale ein doppelt geschirmtes, verdrilltes Adernpaar.
Verwenden Sie fur Digital-, Relais- und E/A-Signale ein doppelt oder einfach
geschirmtes Kabel . Ubertragen Sie 24 V und 115/230 V Signale nicht im selben
Kabel.

Sichern Sie den Frequenzumrichter und das Einspeisekabel mit geeigneten Sicherungen

ab.

Typische LeistungskabelgroBen siehe

Passende Sicherungen siehe

Priifen Sie den Aufstellort

Stellen Sie bei der Begehung des Montageortes sicher, dass:
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- Der Aufstellort wird ausreichend belliftet oder gekihlt, um die Verlustwarme des
Frequenzumrichters abzufiihren. Siehe die technischen Daten.

- DieUmgebungsbedingungen am Aufstellort des Frequenzumrichters entsprechen
den Spezifikationen. Siehe Technische Daten.

« Das Material hinter, Uber und unter dem Frequenzumrichter ist nicht brennbar.

« Umden Frequenzumrichter herum ist ausreichend Platz fiir die Kiihlung sowie fur
Wartungsarbeiten und Bedienung vorhanden. Siehe die entsprechenden
Abstandsangaben fiir den Frequenzumrichter.

» Stellen Sie sicher, dass es in der Nahe des Frequenzumrichters keine starken
Magnetfelder wie einadrige Leiter mit hohem Strom oder Schiitzspulen gibt. Ein
starkes Magnetfeld kann zu Interferenzen oder Betriebsstérungen des
Frequenzumrichters flhren.

Kondensatoren formieren

Wenn der Frequenzumrichter ein Jahr oder langer nicht eingeschaltet war, miissen
die Kondensatoren des DC-Zwischenkreises nachformiert werden. Siehe
oder wenden Sie sich an den technischen Support von ABB.

Die Kompatibilitat des Frequenzumrichters mit dem
Erdungssystem sicherstellen

Ein Standard-Frequenzumrichter ohne EMV-Filter und mit angeschlossenem
Erde-Phase-Varistor kann an ein symmetrisch geerdetes TN-S-Netz angeschlossen
werden. Wenn Sie den Frequenzumrichter an ein anderes Netz anschlieBen, miissen
evtl. der EMV-Filter und der Erde-Phase-Varistor abgeklemmt werden. Siehe

einem Netz, flr das der Filter nicht geeignet ist. Das kann Gefahren fir Personen

f Installieren Sie den Frequenzumrichter nicht mit EMV-Filteroptionen +E200 an
oder Schaden am Frequenzumrichter verursachen.

Der Frequenzumrichter mit angeschlossenem Erde-Phase-Varistor darf nicht
an ein Netz angeschlossen werden, flr das der Varistor nicht geeignet ist. Falls
dies doch geschieht, kann die Varistorschaltung beschadigt werden.

Unsymmetrisch oder mittelpunktgeerdete 525...690 V Netze

SchlieBen Sie den Frequenzumrichter nicht an ein 525...690 V asymmetrisch
A geerdetes oder mittelpunktgeerdetes Netz an. Das Abklemmen des EMV-Filters
und des Erde-Phasen-Varistors verhindert nicht die Beschadigung des

Frequenzumrichters.
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Transport des Frequenzumrichters zum Aufstellungsort
und Auspacken

Transportieren Sie das Frequenzumrichtermodul in seiner Transportverpackung zu
Montageort. Verwenden Sie zum Transport eines schweren Frequenzumrichterpakets
einen Palettenhubwagen.

Das Modul auspacken:

Die Bander (A) durchschneiden.
Die zusatzlichen Kartons (B) auspacken.
Die Umverpackung (C) anheben und entfernen.

Die Umverpackung (D) anheben und entfernen.

(A)

3AUA0000101742

Inhalt des Transportpakets

1

Bei Standardkonfiguration des Frequenzumrichtermoduls: Durchsichtige Kunststoffabdeckungen.

Inhalt des Pakets siehe unten.

Bei Standardkonfiguration des Frequenzumrichtermoduls: Motorkabel-Anschlussfahnen.
Inhalt des Pakets siehe unten.

Sperrholzunterstitzung
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Frequenzumrichtermodul mit werksseitig installierten Optionen und mehrsprachigem Restspan-
nungs-Warnaufkleber, oberes Flihrungsblech, Sockelfiihrungsblech, Teleskoprampe, Befestigungs-
schrauben in einem Kunststoffbeutel, externe Regelungseinheit mit Steuerkabel-Anschlussblech

und werksseitig installierten Optionsmodulen, Bedienpanel und Kabel oder Bedienpanel mit Tur-
montagesatz (Option +3410), Lieferdokumente, gedruckte Kurzanleitung zur Montage und Inbe-

triebnahme (mehrsprachig). Andere gedruckte Handblicher bei Option +R7xx.

()]

Palette

) GREGE & (@

3AXD50000013807

Inhalt von Paket B1 (Frequenzumrichter-
modul in Standardkonfiguration)

1 |Papier-Fullmaterial

2 |Durchsichtige Kunststoffabdeckung
fur Ausgangskabel

3 |Montagehalterung fiir das untere
Gitter

Unterteil des Kartons
Deckel des Kartons

Unteres Gitter

Tragholz/-profil

Bander

O| 0| N O B p»

Schrauben in einem Kunststoffbeu-
tel

10 |Durchsichtige Kunststoffabdeckung
hinten (oben)

11 |Durchsichtige Kunststoffabdeckung
hinten (unten)

12 | Durchsichtige Kunststoffabdeckung
vorn

13 |Durchsichtige Kunststoffabdeckung
fur Eingangskabel

14 |Durchsichtige Kunststoffabdeckung
oben

15 | Durchsichtige Kunststoffabdeckung
fir seitliche Eingangskabel

16 |Untere, durchsichtige Kunststoffab-
deckung 1

17 |Untere, durchsichtige Kunststoffab-
deckung 2

18 |Metallabdeckung
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3AXD5000009515

Bei Standardkonfiguration des Frequen-
zumrichtermoduls enthdlt Paket B2 die-
sen Karton

1

Papier-Fillmaterial

Motorkabelanschlussfahne T3/W2
Motorkabelanschlussfahne T2/V2
Motorkabelanschlussfahne T1/U2

Erdungsanschlussfahne

Karton

~N|lo|lo MWD

Schrauben und Isolatoren in einem
Kunststoffbeutel

=

3AXD50000452965

Inhalt des Rampenpakets

Schraubenpaket

Teleskoprampe zum Herausziehen
und Hineinschieben

Karton
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Inhalt des Pakets mit Zubehorteilen:
Montagesatz 3AXD50000453900

@& 1 |Paket mit Schrauben; enthélt auch
) Distanzstlicke fir die Installation
des FSO-Moduls

2 |Gummidichtungen fiir die Kabel-
durchfiihrungen in der Regelungsein-
heit in der mittleren Frontabde-
ckung des Frequenzumrichtermo-
duls

3 |Befestigungselement fir Rittal
VX25-Schrank

4 |Halterung zur Befestigung des Fre-
quenzumrichtermoduls von oben
(3AUA0000096082). Die Halterung
schafft einen Spalt fir den Kihlluft-
strom und verhindert, dass die
Schrauben des Frequenzumrichter-
moduls an der Platte scheuern.

5 |Karton

3AXD50000453894

Messen des Isolationswiderstands der Eingangs- und
Motorkabel sowie des Motors

Siehe Abbildung H.

Bevor Sie das Einspeisekabel an den Frequenzumrichter anschlieBen, messen Sie seinen
Isolationswiderstands gemaB den 6rtlichen Vorschriften.

Die Motorkabelschirme motorseitig erden. Um eine geringe Interferenz sicherzustellen,
eine 360°-Erdung an der Kabeldurchfihrung vornehmen oder den verdrillten Schirm
kurz halten.

Messen Sie den Isolationswiderstand des Motors und des Motorkabels, wenn das
Motorkabel vom Frequenzumrichter getrennt ist. Messen Sie den Isolationswiderstand
zwischen jeder Phase und der Schutzerde mit einer Messspannung von 1000V DC. Der
Isolationswiderstand eines ABB-Motors muss mehr als 100 MOhm betragen
(Referenzwert bei 25 °C bzw. 77 °F). Die Isolationswiderstande anderer Motoren
entnehmen Sie der Anleitung des Herstellers.

Hinweis: Feuchtigkeit im Motorgehause reduziert den Isolationswiderstand. Bei
Verdacht auf Feuchtigkeit trocknen Sie den Motor und wiederholen Sie die Messung.

/ U1 U1-PE, V1-PE, W1-PE

V1
1000 V DC, ° e
> 100 Mohm © W1 o
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Ausreichende Kiihlung sicherstellen

Verluste und Kiihlluftstrom durch den Frequenzumrichter siehe Abschnitt

Einbau des Frequenzumrichtermoduls in einen
Schaltschrank

Siehe Abbildung B:

Das System-Chassis an der Riickseite des Schrankrahmens montieren.

Demontieren Sie das Sockel-Fihrungsblech vom Boden des
Frequenzumrichtermoduls.

Montieren Sie die Tragschienen und das Sockel-Fihrungsblech am Bodenrahmen
des Schranks.

Die Teleskoprampe an der Sockelfihrung befestigen.

Siehe Abbildung C:

Die Schutzfolie auf beiden Seiten von den durchsichtigen Kunststoffabdeckungen
entfernen.

Siehe Abbildung D:

Installieren Sie das Gitter an der Unterseite des Frequenzumrichtermoduls, wenn
der Schaltschrank kein Bodenblech hat und fir das Frequenzumrichtermodul von
der Unterseite Schutzart IP20 erforderlich ist.

Installieren Sie den Montagewinkel am Frequenzumrichtermodul.
Die obere Metallabdeckung am Frequenzumrichtermodul befestigen.

Die hinteren Abdeckungen am Frequenzumrichtermodul befestigen.

Siehe Abbildung E:

Sichern Sie das Frequenzumrichtermodul mit Ketten am Schrankgehause, damit
es nicht umfallen kann.

Schieben Sie das Frequenzumrichtermodul Uber die Teleskoprampe in den
Schaltschrank.

Entfernen Sie die Rampe.

Siehe Abbildung F:

Befestigen Sie das Frequenzumrichtermodul am Sockel-Fihrungsblech.

Befestigen Sie das Frequenzumrichtermodul von oben am System-Chassis am
Schrank

Anschluss der Leistungskabel und Montage der
Abdeckungen

Schritt |Aufgabe (Motorkabel) Bild

1 Die Erdungsklemme am unteren Teil des Frequenzumrichtermoduls befestigen. ]

2 Die Motorkabel in den Schrank fiihren. Die Kabelschirme am Schrankeingang 360° K

erden.
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Schritt |Aufgabe (Motorkabel) Bild
3 Die verdrillten Schirme der Motorkabel an die Erdungsklemme anschlieBen. L
4 Die Isolatoren mit der Hand in das Frequenzumrichtermodul eindrehen und festzie- M

hen. die Anschlussfahne T3/W2 an den Isolatoren befestigen.

Bei den Langen der Schrauben und der Starke des Anzugsmoments

A mussen die Angaben in den Montagezeichnungen eingehalten werden.
Sonst kann der Isolator beschadigt werden, und es kann eine gefahrlich
hohe Spannung am Modulgehause entstehen

5 Die Phasenleiter T3/W2 der Anschlussfahne T3/W?2 anschlieBen. N
6 Die Anschlussfahne T2/V2 an den Isolatoren befestigen. Siehe Warnung in Schritt -
4.

7 Die Phasenleiter T2/V2 der Anschlussfahne T2/V2 anschlieBen. -

8 Die Anschlussfahne T1/U2 an den Isolatoren befestigen. Siehe Warnung in Schritt -
4.

9 Die Phasenleiter T1/U2 der Anschlussfahne T1/U2 anschlieBen. -

10 Wenn der Schaltschrank kein Bodenblech hat und Schutzart IP20 erforderlich ist: o,P

- Bohren Sie vorsichtig ausreichend groBe Offnungen fiir die anzuschlieBenden
Motorkabel in die inneren durchsichtigen Kunststoffabdeckungen. Entgraten
Sie die Bohrl6cher. Schneiden Sie die Abdeckung von den Bohrléchern zum Rand
hin auf, damit die Abdeckung Uber die Kabel gesetzt werden kann.

« Entfernen Sie auf beiden Seiten die Schutzfolien von den Kunststoffabdeckungen.

« Installieren Sie die inneren durchsichtigen Kunststoffabdeckungen tber den
Motorkabeln.

1 Entfernen Sie auf beiden Seiten die Schutzfolie von der auBeren durchsichtigen Q
Kunststoffabdeckung. Die Abdeckung am Frequenzumrichtermodul befestigen.
12 Die untere Frontabdeckung am Frequenzumrichtermodul befestigen. Q
Schritt |Aufgabe (Einspeisekabel) Bild
1 Die Eingangskabelschirme (falls vorhanden) am Schrankeingang mit einer 360°- -

Erdung versehen.

2 Die verdrillten Schirme der Eingangskabel und das separate Erdungskabel (falls -
vorhanden) an die Erdungsschiene des Schaltschranks anschlieBen.

3 Zum Anschluss der Kabel vorsichtig ausreichend groBe Offnungen in die durchsich- R
tige Kunststoffabdeckung bohren. Die Bohrlécher miissen genau senkrecht ent-
sprechend den Fihrungsbohrungen in der Abdeckung ausgerichtet werden. Die
Rander der Bohrungen glatten.

Die Schutzfolie auf beiden Seiten der Abdeckung entfernen.

Montieren Sie die Kabel fest am Schrankrahmen, damit sie nicht an den Kanten der
Bohrungen scheuern.

4 Die Leiter der Eingangskabel durch die Bohrungen in der durchsichtigen Kunststof- )
fabdeckung fiihren.
5 Die Leiter des Einspeisekabels an die Stromschienenanschliisse L1/U1, L2/V1 und T

L3/W1 anschlieBen.

6 Schieben Sie die durchsichtige Kunststoffabdeckung liber die Eingangskabel in u
ihre Endposition. Die Frontabdeckung aus durchsichtigem Kunststoff sowie die
obere Frontabdeckung anbringen. Die Schutzabdeckung aus Karton vom Luftauslass
des Moduls entfernen.

7 Die Offnung fiir die durchsichtige Kunststoff-Durchfiihrungsabdeckung in die \"
seitliche durchsichtige Kunststoffabdeckung schneiden. Die seitlichen und oberen
Abdeckungen aus durchsichtigem Kunststoff am Frequenzumrichtermodul befes-
tigen.




50 DE - Kurzanleitung fir die Installation

Installation der Luftleitbleche

Planung der Schrankinstallation siehe Abbildung W und Kapitel Planungsrichtlinienim
Hardware-Handbuch.

Die Steuerkabel anschlieBBen
Siehe Abbildung X.

1.
2.

10.
11.
12.

Das Bedienpanelkabel von Anschluss X13 an der Regelungseinheit abklemmen.

Die Befestigungsschrauben der Bedienpanelhalterung I6sen und die Halterung
abnehmen.

Das Steuerkabel-Anschlussblech an der Regelungseinheit montieren.

SchlieBen Sie das Spannungsversorgungs-, das BGDR- und die LWL-Kabel an die
Regelungseinheit an.

Montieren Sie die Regelungseinheit zum Beispiel auf einer DIN-Schiene.

SchlieBen Sie das Spannungsversorgungs- und das BGDR-Kabel an die Klemmen
ZPOW und BGDR an. Frequenzumrichtermodule mit SOIA-Anschliissen: SchlieBen
Sie die LWL-Kabel an die SOIA-Anschlisse an.

Erden Sie die duBeren Schirme aller externen Steuerkabel 360° an der
Schrankdurchfiihrung.

Die Schirme von Leiterpaaren externer Steuerkabel an eine Erdungsklemme unter
der Regelungseinheit anschlieBen. Das andere Ende der Schirme nicht anschlieBen
oder indirekt Uber einen Hochfrequenz-Kondensator mit wenigen Nanofarad (z.
B.3,3nF /630V) erden.

SchlieBen Sie die Leiter an die entsprechenden Klemmen der Regelungseinheit an.
Die Optionsmodule, falls im Lieferumfang enthalten, verdrahten.
Das Bedienpanelkabel an Anschluss X13 anschlieBen

Bedienpanelhalterung auf die Regelungseinheit setzen. Das Bedienpanel wieder
einsetzen, falls es entfernt wurde.

Standard-E/A-Anschlussplan des Frequenzumrichters der
Regelungseinheit (ZCU-1x)

Anschluss Begriff Beschreibung

XPOW Eingang fiir externe Spannungsversorgung

+24VI

+24V] GND 24V DC, 2 A min. (ohne optionale Module)
2 GND
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Beschreibung

XAl Referenzspannungs- und Analogeingange

So +VREF 10V DC, R 1...10 kOhm
1 1 |+VREF
o i 5> |.VRer| -VREF |-10VDC,R_1...10 kOhm
|
% — 3 |AGND| AGND Masse
L=l g A1+
| L 5 All- All+ Drehzahl-Sollwert
== [ A All-  |0(2)...10V, R, > 200 kOhm
AIZ | A'12' Al2+ StandardmaiBig nicht benutzt.
: Al1:l
220 | 2110 Al2- 0(4)...20 mA, R, =100 Ohm
1 Steckbriicke zur Auswahl von Strom (I) /Spannung
(V) far Al1
J2 Steckbriicke zur Auswahl von Strom (I) /Spannung
(V) far AI2
XAO Analogausgange
B AO1 Motordrehz.U/min
= 1 AOT1 |}— —
Pl 0...20 mA, R, <500 Ohm
m‘ - 2 |AcnD| AGND L
C> | i ~ 3 AO2 AO2 Motorstrom
! [
i 4 AGND AGND |0...20mA, R <500 Ohm
XD2D Umrichter-Umrichter-Verbindung
B Master/Follower-Verbindung, Umrichter-Umrich-
L B A ter-Verbindung oder Anschluss der integrierten
2 A Feldbusses
& BGND BGND
4 | Shield -
Schirm
J3 Abschluss D2D-Kommunikation
XRO1, XRO2, XRO3 Relaisausgange
; e NC Betriebsbereit
250VAC/30VvDC
% 2 | com COM /
<K t—108 NO NO 2A
; C“(‘)CM NC | Liuft
g
Z 3 5 coM |250VAC/30VDC
Fault /% ' 2A
m —— 1 NC NO
2 C'\?OM NC Storung (-1)
COM 250VAC/30VDC
2 +24VD | 2
5 | DIOGND |R NO

XD24 Hilfsspannungsausgang, Digital-Startsperre

Startfreigabe

DIIL
— T 1 DIIL
2 | +24vD +24VD
3 DICOM DICOM
4 +24VD
5 |pioenp| 24D
DIOGND

+24V DC 200 mA
Digitaleingang Masse
+24 V DC 200 mA

Digitaleingang/-ausgang Masse
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Anschluss Begriff Beschreibung

XDIO Digitaleingange/-ausgange

DIO1 Ausgang: betriebsbereit

DIO1
2 DIO2 DIO2 Ausgang: Lauft
J6 Masse-Auswabhl
XDI Digitaleingange
DIl Stopp (0) / Start (1)
+24VD | & = - =
2 a DI2 Vorwarts (0) /Rickwarts (1)
5 DIOGND | X —
DI3 Quittieren
1 bt Dl4 Beschleun/Verzdg. zeit
2 DI2 DI5 Konstantdrehzahl 1 (1 = Ein)
3 DI3
DI6 StandardmaBig nicht benutzt.
4 Di4
5 DI5
6 Di6
ouT Die Stromkreise fir die Funktion "Sicher abgeschal-
Tl _ 1 ouT SGND tetes Drehmoment" miissen vor dem Start des
P ' 2 SGND Frequenzumrichters geschlossen sein.
- _T| s 3 IN1 IN1
T 4 IN2
= = IN2
X12 Anschluss fir Sicherheitsoptionen
X13 Bedienpanel-Anschluss
X205 Anschluss fiir Memory Unit

Der fur alle Schraubklemmen geeignete Kabelquerschnitt (sowohl fir Litzen als auch
flir massive Leiter) betragt 0,5 ... 2,5 mm2 (24...12 AWG). Das Anzugsmoment ist 0,5
N-m (5 Ibf-in).

Inbetriebnahme des Frequenzumrichters

Installation abgeschlossen ist. Sicherstellen, dass der Frequenzumrichter
gefahrlos gestartet werden kann. Den Motor von der Maschine trennen, wenn
die Gefahr einer Beschadigung oder Verletzung besteht.

f Stellen Sie vor der Inbetriebnahme des Frequenzumrichters sicher, dass die

Vergewissern Sie sich, dass keine gefahrlichen Situationen auftreten kénnen,
A bevor Sie die Funktionen zur automatischen Stérungsquittierung oder dem

automatischen Neustart des Antriebsregelungsprogramms aktivieren. Diese
Funktionen setzen den Frequenzumrichter automatisch zurtick und setzen den
Betrieb nach einer Stérung oder eines Netzausfalls fort. Wenn diese Funktionen
aktiviert werden, muss die Anlage gemaB IEC/EN/UL 61800-5-1, Unterabschnitt
6.5.3, deutlich gekennzeichnet werden z. B. "DIESE MASCHINE STARTET
AUTOMATISCH".

Verwenden Sie zur Inbetriebnahme das Bedienpanel. Die beiden Befehle am unteren

Rand des Displays zeigen die Funktionen der beiden Funktionstasten und an,
die sich unter dem Display befinden. Die den Funktionstasten zugeordneten Befehle
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sind kontextabhangig. Mit den Pfeiltasten , , @ undlY/kdnnen Sie, je nach aktiver

Ansicht, den Cursor bewegen oder Werte andern. Taste U zeigt eine kontextsensitive

Hilfe-Seite an.

1.

Den Frequenzumrichter einschal-
ten. Stellen Sie sicher, dass Sie die
Daten des Motortypenschilds zur
Hand haben.

4.

Die gewlinschte Sprache auswah-
len und (Weiter) driicken.

Hinweis: Nach Auswahl der Spra-
che dauert es einige Zeit, bis die
Umstellung des Bedienpanels er-
folgt ist.
Fernstrg.

¥ ACSERD 0.0 Urnin

2.

Der Inbetriebnahme-Assistent
fUhrt Sie durch die Inbetriebnah-
me. Wéahlen Sie Menii und driicken
Sie & (Menii), um das Hauptme-
nl zu 6ffnen. Wahlen Sie Assisten-
ten und driicken Sie & (Auswah-
len).

3.

Wahlen Sie Basic setup und
driicken Sie (Auswaéhlen).

Fernstrg. ¥ ACS280 0.0 Umnin | Fernstrg. &2 ACS830 0.0 Umnin
Menii Assistenten

@ Parameter - e

Assistenten 3

g Energieeffizienz (3

[~ . .

Beenden 10:12 Auswihlen | Zuriick 1012 Auswihlen
5. 6.

Die gewiinschte Lokalisierung
auswahlen und Taste (Weiter)
driicken.

Fernstrg. ¥ ALSBE0 0.0 Umnin

Nehmen Sie folgende Einstellun-
genvor. Driicken Sie anschlieBend
(Weiter).

Fernstrg. ¥ ACSHB0

0.0 Urnin

Auswahl Sprache —

Anderung der Sprache, bitte warten.
Micht ausgewahle

Lokalisierung

Standard-Einheiten.
[nternational [SI)

]
Fallz nitig Anzeige-Einheiten anderm.

Einheiten

English US-Standard (Imperial] Energie-Tarif Wahrung ELIR »
Deutsch
Italiano
Beenden 10:13 Weiter | Zuriick 1013 Weiter | Zuriick 1014 Weiter
7. 8. 9.
Fernstrg. (¥ ACSHAN 0.0 Umin | Fernstrg. & ACSEA0 0.0 Urnin | Fernstrg. &4 ACS880 0.0 Urnin
Datum & Uhrzeit B 1 | Einspeisespannung B 1 | Motordaten | S—

Bitte aktuelles Daturm und Uhrzert
eingehen.

N5.11.2027 »

Diaturm

Einspeisespannung einstellen.
380415 »

lannung

Werte des Motor-Typenschilds prifen
und hier eingeben.

Matarart

As Yyho hronmotor

lait 10:19:56 Maotar-Mennspannung D.0Ww

Datum anzeigen als Tag.Monat Jahr » Mator-Mennstrom 00&mw
Zuriick 10:20 Weiter | Zuriick 10:21 Weiter | Zuriick 10:21 Weiter
10. 11. 12.
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Fernstrg. & ACSHAE0 0.0 Urnin | Fernstrg. & ACSEA0 0.0 Urnin | Fernstrg. ¥ AC5880 0.0 Urnin
Erweiterte Motoreinstel. ™M@ | Grenzen W 1 | Name des Antriebs [ E—

Falls verfugh., diese Einstellungen TN RN EET IR G IRVLTIE R | Der Mame wird in der Kopfzeile des
kannen die Genauigkeit erhihen. Maxirnal-Drehzahl 1500.00 Urnin» | Panels angezeigt, erleichtert die
Matornenn-Cos i NN | Maximal-Strom 3.06 Aw | ZLuordnung des angetriehenen Motors.

Wator-Menndrehmorment  0.000 M » Minimal-Moment 1 3000 % - Antriehsname

Motor-Regelmodus OTC » Maximal Moment 1 3000 % w
Zuriick 10:22 Woeiter | Zuriick 10:23 Woeiter | Zuriick 10:24 Weiter
13. 14. 15.

Fernstrg. & ACSEE0 0.0 Umin | Fernstrg. & ACSEA0 0.0 Umin | Fernstrg. & ACSER0 0.0 Urnin
Drehrichtungstest w1 | Backup erstellen? | | |pbetriebnahme fertig

Mator zurmn Pritfen der Drehricht. drehen | Kopiert alle Einstellungen als Backup- Antrieh ist jetzt hetrighshereit.

Mein, Test iherspringen Datei in das Bedienpanel.

y - Wiederherstellen des Backup mit

MenU = Backups.

Micht jetzt U

Eaclin

Zuriick 10:24 Woeiter | Zuriick 10:25 Woeiter | Zuriick 10:25 Fertig

Ja, jetzt testen

Motor-Uberlastschutz

Der werkseitige Motoruberlastschutzist standardmaBig nicht aktiviert. Der thermische
Uberlastschutz von Motoren kann mit Motortemperatursensoren gemessen, mit einem
durch Parameter definierten Motormodell berechnet oder anhand des gemessenen
Motorstroms und der Motorklassenkurven ermittelt werden. Stellen Sie zur Aktivierung
des Schutzes unter Verwendung der Parameter des Motormodells oder der
Temperatursensoren die Parameter 35.11 bis 35.55 ein. Zur Aktivierung der
Motorklassenkurven stellen Sie Parameter 35.56 ein. Die Motoruberlastklasse ist
standardmaBig 20 und kann mit Parameter 35.57 eingestellt werden.

Durch Driicken der Informationstaste () auf dem Bedienpanel des Frequenzumrichters
erhalten Sie weitere Informationen Uber die Einstellungen der Parameter aus Gruppe
35. Die Parameter fiir die Motoruberlast miissen korrekt eingestellt werden, ansonsten
kann der Motor beschadigt werden.

Feldbus-Kommunikation

Um die Kommunikation Uber denintegrierten Feldbus fir Modbus RTU zu konfigurieren,
missen mindestens folgende Parameter eingestellt werden::

Parameter Einstellung Beschreibung

20.01 Extl Befehlsquellen | Integrierter Feldbus | Auswahl der Feldbus-Steuerung als Quelle fir die Start-
(Embedded Field |und Stoppbefehle, wenn EXT1 als der aktive Steuerplatz

Bus, EFB) gewahlt ist.
22.11 Extl Drehzahl- Integr.Feldbus Auswahl des Uber die integrierte Feldbus-Schnittstelle
Sollw.1 Sollw.1 empfangenen Sollwerts als Drehzahl-Sollwert 1.
26.11 Drehm.-Sollw.1 Integr.Feldbus Auswabhl des Uber die integrierte Feldbus-Schnittstelle
Quelle Sollw.1 empfangenen Sollwerts als Drehmoment-Sollwert 1.
28.11 Freq.-Sollw.1 Quelle | Integr.Feldbus Auswahl des Uber die integrierte Feldbus-Schnittstelle
Sollw.1 empfangenen Sollwerts als Frequenz-Sollwert 1.
58.01 Protokoll freigeben | Modbus RTU Initialisiert das integrierte Feldbus-Kommunikationspro-
tokoll.
58.03 Knotenadresse 1 (Standard) Knotenadresse. Es darf online keine zwei Knoten mit

derselben Adresse geben.
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Beschreibung

58.04 Baudrate

19,2 kbps (Stan-

dard)

Stellt die Kommunikationsgeschwindigkeit der Verbin-
dung ein. Den gleichen Wert einstellen, der in der Master-
station eingestellt ist.

58.05 Paritat

8 EVEN 1 (Standard) | Auswahl der Paritats- und Stoppbit-Einstellungen. Den

gleichen Wert einstellen, der in der Masterstation einge-
stellt ist.

58.06 Kommunikations-

steuerung

lisieren

Einstellungen aktua- | Aktualisiert Anderungen der Einstellungen der EFB-Kon-

figuration. Diese nach der Anderung von Parametern der
Gruppe 58 verwenden.

Weitere Parameter fir die Feldbuskonfiguration:

58.14 Reaktion-Komm.aus- | 58.17 Sende-Verzdégerung | 58.28 EFB-Istwert-1-Typ

fall

58.15 Komm.ausfall-Art

58.25 Steuerungsprofil

58.34 Wort-Reihenfolge

58.31 58.101 DatenE/A 1
EFB-Istw.1l-transp.Quelle |.

58.16 Komm.ausfall-Zeit | 58.26 EFB-Sollwert-1-Typ | 58.33 Addressierungsart

58.124 Daten E/A 24 Zeit

Warnungen und Stérungen

Warnung | Stérung

Zusatzcode:

Beschreibung

Drehm. 1 unterbr.

A2A1 2281 |Stromkalibrierung |Warnung: Die Stromkalibrierung erfolgt beim nachsten Start.
Stérung: Stérung Strommessung Ausgangsphasen.

- 2310 |Uberstrom Der Ausgangsstrom ist héher als der interne Grenzwert. Das
kann durch einen Erdschluss oder Phasenausfall verursacht
werden.

A2B3 2330 | Erdschluss Lastunsymmetrie, die typischerweise durch einen Erdschluss
im Motor oder Motorkabel verursacht wird.
A2B4 2340 |Kurzschluss Kurzschluss im Motor oder Motorkabel.

- 3130 |Ausfallder Eingangs- | Die DC-Zwischenkreisspannung schwankt, weil eine Netzphase

phase fehlt.

- 3181 |Kabelfeh. od. Erd- |Fehlerhafter Anschluss des Einspeise- und Motorkabels.

schl
A3A1 3210 | DC-Uberspannung |DC-Zwischenkreisspannung zu hoch.
A3A2 3220 |DC-Unterspannung |DC-Zwischenkreisspannung zu niedrig.
- 3381 |Motorphase fehlt |Es sind nicht alle drei Phasen an den Motor angeschlossen.
- 5090 |STO Hardware-St6- | STO-Hardware-Diagnose hat eine Hardware-Stérung erkannt.
rung Wenden Sie sich an ABB.
A5A0 5091 |Safe torque off (Si- |Die STO-Funktion ist aktiviert.
cherabgeschaltetes
Drehmoment)
A7TCE 6681 |EFB Komm.ausfall |Kommunikationsausfall im integrierten Feldbus (EFB).
A7TC1 7510 |FBAAKommunikati- Kommunikationsausfall zwischen Frequenzumrichter (oder
on SPS) und Feldbusadapter.
ACAB - Konfig.-Fehler 1/O- | Die von den Parametern spezifizierten Typen und Steckplatze
Erweiterung der E/A- Erweiterungsmodule stimmen nicht mit der erkannten
Konfiguration Uberein.
AFF6 - Motor-ID-Lauf Der Motor-ID-Lauf wird beim nachsten Start ausgefihrt.
- FA81 |Sich.abgesch Schaltkreis 1 der STO-Funktion ist unterbrochen.
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Warnung | Stérung |Zusatzcode: Beschreibung

- FA82 |Sich.abgesch Schaltkreis 2 der STO-Funktion ist unterbrochen.
Drehm. 2 unterbr.

Sicher abgeschaltetes Drehmoment (Safe Torque Off =
STO)

Der Frequenzumrichter unterstltzt die Funktion ,Sicher abgeschaltetes Drehmoment*
(STO) gemaB IEC/EN 61800-5-2. Sie kann beispielsweise als finales Betatigungselement
der Sicherheitsschaltungen verwendet werden, die den Frequenzumrichter bei Gefahr
stoppen (wie eine Notstopp-Schaltung).

Ist die STO-Funktion aktiviert, schaltet sie die Steuerspannung der Leistungshalbleiter
der Ausgangsstufe des Frequenzumrichters ab und verhindert so, dass das fur die
Motordrehung benétigte Drehmoment erzeugt wird. Das Regelungsprogramm erzeugt
eine mit Parameter 31.22 festgelegte Meldung. Wenn der Motor lauft und die Funktion
Sicher abgeschaltetes Drehmoment aktiviert wird, trudelt der Motor bis zum Stillstand
aus. Das SchlieBen des Aktivierungsschalters deaktiviert die STO-Funktion. Generierte
Stormeldungen missen vor dem Neustart quittiert werden.

Die STO-Funktion ist redundant aufgebaut; d. h. beide Kanale missen zur
Implementierung der Sicherheitsfunktion verwendet werden. Die in diesem Handbuch
angegebenen Sicherheitsdaten wurden fiur die redundante Nutzung berechnet und
gelten nur dann, wenn beide Kanale verwendet werden.

Die Funktion "Sicher abgeschaltetes Drehmoment" schaltet nicht die

A Spannungsversorgung des Haupt- und Hilfsstromkreises des
Frequenzumrichters ab. Deshalb diirfen Wartungsarbeiten an elektrischen
Teilen des Frequenzumrichters oder des Motors nur nach der Trennung des
Frequenzumrichters von der Spannungsversorgung ausgefihrt werden.

Hinweis:

« Wennein Austrudeln nicht akzeptabel ist, stoppen Sie den Frequenzumrichter und
angetriebene Maschine mit der richtigen Stoppmethode, bevor STO verwendet
wird.

« Die STO-Funktion Ubergeht alle anderen Funktionen des Frequenzumrichters.

Verdrahtung und Anschliisse

Die Sicherheitskontakte der beiden Kanale miissen innerhalb von 200 ms
offnen/schlieBen.

Fir den Anschluss wird ein doppelt geschirmtes verdrilltes Adernpaar empfohlen. Die
maximale Kabellange zwischen dem Schalter und der
Frequenzumrichter-Regelungseinheit betragt 300 m (1000 ft). Den Kabelschirm nur
an der Regelungseinheit erden.

Validierung

Um die Zuverlassigkeit einer Sicherheitsfunktion zu gewahrleisten, ist eine Validierung
erforderlich. Die Prifung muss von einer kompetenten Person durchgefuhrt werden,
die das erforderliche Fachwissen Uber die Sicherheitsfunktion besitzt. Die

PrifungsmaBnahmen muissen in einem Prifbericht von dieser Person dokumentiert
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und unterzeichnet werden. Die Validierungsanweisungen fir die STO-Funktion sind
im Hardware-Handbuch des Frequenzumrichters enthalten.
Technische Daten

« Die Spannung an den STO-Klemmen der Regelungseinheit muss mindestens 17 V
DC betragen, um als “1” interpretiert zu werden

+ STO-Reaktionszeit (kiirzeste erkennbare Unterbrechung): 1 ms
+  STO-Ansprechzeit: 2 ms (typisch), 30 ms (maximal)

»  Ansprechzeit bei Storung: Kanale in unterschiedlichen Betriebszustanden fir
langer als 200 ms

+ Reaktionszeit bei Storung: Stérungserkennungszeit + 10 ms.

« Verzogerung der STO-Stérmeldung (Parameter 31.22): < 500 ms

« Verzdégerung der STO-Warnmeldung (Parameter 31.22): < 1000 ms.
- Safety Integrity Level (SIL, EN 62061): 3

« Performance Level (PL, EN ISO 13849-1): e

Die STO-Funktion ist eine Sicherheitskomponente des Typs B gemaB Definition in
IEC 61508-2.

Die vollstandigen Sicherheitsdaten, prazisen Ausfallraten und Ausfallarten der
STO-Funktion sind im Hardware-Handbuch des Frequenzumrichters enthalten.
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ES - Instrucciones rapidas de
instalacion

Contenido de esta guia

Esta guia describe abreviadamente cdmo instalar el médulo de convertidor en un
armario Rittal VX25 de 600 mm de anchura. Para obtener ejemplos de instalacién en
otros armarios, instrucciones mas detalladas, directrices de ingenieria, datos técnicos
y unas instrucciones de seguridad completas, véase el Manual

Siga estrictamente las instrucciones de seguridad

Seguridad general

Estas instrucciones son para todo el personal que realice trabajos en el convertidor.

Siga las instrucciones de seguridad del convertidor. Si no se tienen en
cuenta esas instrucciones podrian producirse dafos en el equipo,

lesiones fisicas o incluso, la muerte.

- Mantenga el convertidor en su embalaje hasta el momento de la instalacién. Tras
su desembalaje, proteja el convertidor frente a polvo, residuos y humedad.

« Utilice el equipo de proteccién individual requerido: calzado de seguridad con
puntera metdlica, gafas protectoras, guantes de proteccidn, ropa de mangalarga,
etc. Algunas piezas tienen bordes afilados.

- Cuando el convertidor o los equipos conectados estén bajo tensidn, no realice
trabajos en el convertidor, el cable de motor, el motor, los cables de control nilos
circuitos de control.

« Norealice ningun trabajo sobre el convertidor de frecuencia si tiene conectado
un motor de imanes permanentes y esta girando. Un motor de imanes permanentes
que esta girando energiza el convertidor, incluyendo sus terminales de potencia
de entrada y salida.

« No utilice la rampa de extraccién/instalacion del médulo con alturas de zécalo
superiores a la altura maxima permitida.

-  Fije con cuidado la rampa de extraccién/instalacién del médulo.

- Asegurese de que el médulo no se vuelca cuando lo desplace sobre el suelo: Para
abrirlas patas de apoyo, presione ligeramente cada pata hacia abajo y girela hacia
el lado correspondiente (1, 2). Siempre que sea posible, fije también el médulo
con cadenas de elevaciéon. No incline el médulo de convertidor. El convertidor es
pesado y su centro de gravedad elevado. El médulo se vuelca cuando se inclina
mas de 5 grados. No deje el médulo desatendido en un suelo inclinado.



https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AUA0000128301&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AUA0000128301&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
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3AUA0000086323

E - Paraevitarla caida del médulo de convertidor, asegure sus cdncamos de elevacién
superiores con cadenas al armario (1) antes de introducir el médulo en el armario
o extraerlo del armario. Realice esas operaciones con sumo cuidado,
preferiblemente con la ayuda de otra persona. Mantenga una presién constante

con un pie apoyado en la base del médulo (2) para evitar que caiga sobre su parte
posterior.

Medidas de seguridad eléctrica

Estas medidas de seguridad eléctrica son para todo el personal que realice trabajos
sobre el convertidor, el cable de motor o el motor.
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instrucciones, pueden producirse lesiones fisicas o la muerte, o danos en el

f Siga estrictamente estas instrucciones. Si no se tienen en cuenta las
equipo.

Si usted no es electricista cualificado, no realice trabajos de instalacién o
mantenimiento.

Siga los siguientes los pasos antes de iniciar cualquier trabajo de instalacién
o mantenimiento.

1. Identifique claramente el lugar de trabajo y el equipo.

2. Desconecte todas las fuentes de tensidn posibles. Asegurese de que la reconexién
no es posible. Bloquee y etiquete.

- Abra el dispositivo de desconexidén principal del convertidor.

« Abraelinterruptor de carga, silo hubiere.

- Abra el seccionador del transformador de alimentacidn (el dispositivo de
desconexidn principal contenido en el convertidor no desconecta la tensién
de los embarrados de potencia de entrada de CA del armario del convertidor).

. Abraelinterruptor-seccionador de tensién auxiliar (si lo hubiere), y todos los
otros posibles dispositivos de seccionamiento que aislan el convertidor de
las fuentes de tensidn peligrosas.

«  Sihayunmotor deimanes permanentes conectado al convertidor, desconecte
el motor del convertidor con un interruptor de seguridad o por otros medios.

- Desconecte de los circuitos de control toda tensién externa peligrosa.

. Trasladesconexién dela potencia del convertidor y antes de continuar, espere
siempre 5 minutos para que los condensadores del circuito intermedio se
descarguen.

3. Proteja contra contactos cualquier otra parte energizada del lugar de trabajo.
Tome precauciones especiales cuando esté cerca de conductores descubiertos.

5. Compruebe que lainstalacidén esta desenergizada. Utilice un voltimetro de calidad.
Si la medicidn requiere retirar o desmontar la proteccidn u otras estructuras de
armario, siga las normas y reglamentos locales aplicables sobre trabajos bajo
tensidn (incluyendo las disposiciones sobre descargas eléctricas y proteccidn
contra arcos eléctricos, pero sin excluir otras).

« Antesy después de medir la instalacidn, verifique el funcionamiento del
voltimetro en una fuente de tensidén conocida.

- Asegurese de que la tensidn entre los terminales de potencia de entrada del
convertidor (L1, L2, L3) y el embarrado de conexidn a tierra (PE) sea cero.

« Asegurese de que la tensidn entre los terminales de salida del convertidor
(T1/U, T2/V, T3/W) y el embarrado de conexién a tierra (PE) sea cero.
ilmportante! Repita la medicién con los ajustes de tensidén de CC del voltimetro.
Mida entre cada fase y tierra. Existe el riesgo de carga de tensién de CC
peligrosa debido a las capacitancias de fuga del circuito de motor. Esta tensién
puede permanecer cargada mucho tiempo después de que el convertidor se
desconecte. La medicién descarga la tension.

. Asegurese de quelatension entre los terminales de CC del convertidor (UDC+
y UDC-) y el terminal de conexidn a tierra (PE) sea cero.

6. Instale conexiones a tierra temporales de acuerdo a los requisitos de los
reglamentos locales.

7. Solicite permiso para iniciar el trabajo a la persona responsable de los trabajos
de instalacidn eléctrica.
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Seleccion de cables y fusibles

Seleccione los cables de potencia. Siga la normativa local.

- Cable de potencia de entrada: Use cable apantallado simétrico (cable VFD) para
un mejor comportamiento frente a EMC. Instalaciones NEC: También se permite
el uso de conductos con conductividad continua y deben conectarse a tierra en
ambos extremos.

- Cable de motor: ABB recomienda un cable de motor VFD apantallado
simétricamente para reducir la corriente de los cojinetes y el desgaste y la tensidn
en el aislamiento del motor, ademas de proporcionar el mejor rendimiento EMC.
Aunque no se recomienda, esta permitido usar conductores dentro de un conducto
continuamente conductor en instalaciones NEC. Ponga a tierra el conducto en
ambos extremos. Utilice una toma de tierra aislada y separada del motor al
convertidor dentro del conducto.

« Corriente nominal: Corriente de carga maxima.

« Tensiéon nominal (minima): Instalaciones IEC: Se acepta un cable de 600 V CA
para hasta 500V CA, un cable de 750 V CA para hasta 600 V CAy un cable de 1000
V CA para hasta 690 V CA. Instalaciones NEC: un cable de 600 V CA para motores
de 230V CAy un cable de 1000 V CA para motores de 480 V CAy 600V CA. Un
cable de 600 V CA para lineas de alimentacién de 230 V CAy 480 VVCA y un cable
de 1000 V CA para lineas de alimentacién de 600 V CA.

« Temperatura nominal: Instalaciones IEC: Seleccione un cable con unas
especificaciones que admitan al menos la temperatura maxima permitida de 70
°C en el conductor con un uso continuado. Instalaciones NEC: Utilice conductores
que admitan 75 °C como minimo. La temperatura de aislamiento puede ser mayor
siempre que de la intensidad maxima admisible se base en conductores de 75 °C.

Seleccione los cables de control.

- Utilice cable de par trenzado con apantallamiento doble para las sefiales analdgicas.
Utilice cable apantallado con pantalla Unica o con pantalla doble para las senales
digitales, de relé y de E/S. Nunca deben mezclarse sefales de 24 Vy 115/230 V en
el mismo cable.

Proteja el convertidor y el cable de potencia de entrada con los fusibles correctos.
Para tamafos comunes de cables de potencia, véase

Para seleccionar los fusibles adecuados, véase

Compruebe el lugar de instalacién

Examine el emplazamiento de instalacién. Asegurese de que:

«  Ellugar deinstalacién debe estar lo suficientemente ventilado o refrigerado para
eliminar el calor del convertidor. Véanse los datos técnicos.

» Lacondiciones ambientales del convertidor deben cumplir las especificaciones.
Véanse los datos técnicos.

- El material por detras, por encimay por debajo del convertidor es ignifugo.
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- Debe existir suficiente espacio libre alrededor del convertidor para su refrigeracion,
mantenimiento y operacién. Consulte las especificaciones para el espacio libre
del convertidor.

- Asegurese que no hay fuentes que generen campos magnéticos intensos como
conductores de alta intensidad de un solo nucleo o bobinas de contactores cerca
del convertidor. Un campo magnético intenso puede causar interferencias o
imprecisiones en el funcionamiento del convertidor.

Reacondicionamiento de los condensadores

Si el convertidor no ha sido alimentado durante un anho o mas, debera reacondicionar
los condensadores del bus de CC. Consulte o pdéngase en contacto
con el servicio técnico de ABB.

Verifique que el convertidor es compatible con el sistema
de conexidn a tierra

El convertidor estandar, sin filtro EMC, con el varistor tierra-fase conectado se puede
instalar en una red TN-S conectada a tierra simétricamente. Si instala el convertidor
en otro sistema, es posible que tenga que desconectar el filtro EMCYy el varistor
tierra-fase. Véase

el cual el filtro no es adecuado. Esto puede entranar peligro o provocar dafos

f No instale el convertidor con la opcién de filtro EMC +E200 a un sistema para
en el convertidor.

para el cual no sea adecuado ese varistor. Si lo hace, el circuito del varistor

f No instale el convertidor con el varistor tierra-fase conectado a un sistema
podria resultar danado.

Redes en triangulo de 525... 690 V con conexion a tierra en un vértice
o en el punto medio

No instale el convertidor en una red en triangulo de 525...690 V con conexidn
a tierra en un vértice o en el punto medio. La desconexién del filtro EMCYy el
varistor tierra-fase no evita que el convertidor resulte danado.

Traslade el convertidor al lugar de instalacion y
desembalelo

Traslade el mdédulo de convertidor en su embalaje de transporte hasta la ubicacién
deinstalacién. Use una transpaleta para desplazar un embalaje de convertidor pesado.

Para hacer el desembalaje:
« Corte los flejes (A)

» Saque las cajas adicionales (B)



https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AUA0000125152&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
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Retire la cubierta exterior levantandola (C)

Retire la cubierta levantandola (D).

(A)

3AUA0000101742

Contenido del paquete de transporte

1

Con la configuracién del médulo de convertidor estandar: Cubiertas de plastico transparente.

Véase el contenido de la caja en la pagina siguiente.

Con la configuracién del médulo de convertidor estandar: Terminales de conexién del cable de
entrada.

Véase el contenido de la caja en la pdgina siguiente.

Soporte contrachapado

Mddulo de convertidor con las opciones instaladas de fabrica y adhesivo multilinglie de advertencia
de tensidn residual, placa guia superior, placa guia del pedestal, paquete de rampa telescdpica,
tornillos de fijacidn en una bolsa de plastico, unidad de control externa con placa de fijacién de
cables de control y médulos opcionales instalados de fabrica, panel de control y cable o panel de
control con kit de montaje de puerta (opcién +3410), documentos de entrega y guia rapida multi-
linglie de puesta en marcha e instalacién impresa. Otros manuales impresos con la opcidn +R7xx.

Palé
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3AXD50000013807

Contenido de la caja B1 (configuracion
del médulo de convertidor estandar)

1 |Relleno de papel

2 |Cubierta de plastico transparente
para cableado de potencia de salida

3 |Soporte de montaje para rejilla infe-
rior

Base de la caja de cartén

Cubierta de la caja de cartén

Soporte

4
5

6 |Rejillainferior
7

8 |Flejes

9 |Tornillos en una bolsa de plastico

10 |Cubierta de plastico transparente
trasera (superior)

11 |Cubierta de plastico transparente
trasera (inferior)

12 |Cubierta de plastico transparente
frontal

13 | Cubierta de plastico transparente
para cableado de potencia de entra-
da

14 |Cubierta de plastico transparente
superior

15 |Cubierta de plastico transparente
de entrada para cableado de entra-
da lateral

16 |Cubierta de plastico transparente
inferior 1

17 |Cubierta de plastico transparente
inferior 2

18 |Cubierta metalica
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3AXD5000009515

Caja B2 que contiene esta caja con la
configuracion del médulo de convertidor
estandar

1 |Relleno de papel

2 |Terminal de conexién del cable de
salida T3/W2

3 |Terminal de conexién del cable de
salida T2/V2

4 |Terminal de conexidn del cable de
salida T1/U2

5 |Terminal de conexidn a tierra

6 |Caja decartdon

Tornillos y aislantes en una bolsa de
plastico

=

3AXD50000452965

Contenido de la caja de la rampa

1 |Paquete de tornillos

2 |Rampa telescdpica de extraccién e
insercion

3 |Cajadecartén
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Contenido de la caja de accesorios: Kit
de montaje 3AXD50000453900

1 |Paquete detornillos, tambiéninclu-
ye espaciadores para la instalacién
del médulo FSO

2 |Pasacables de goma para los orifi-
cios de entrada del cable de la uni-
dad de control en la cubierta frontal
media del médulo de convertidor

3 |Elemento de fijacién para envolven-
te Rittal VX25

4 |Soporte para fijar el médulo de
convertidor por la parte superior
(3AUA0000096082). El soporte
proporciona un espacio para el flujo
de aire de refrigeracién y evita que
los tornillos del médulo de converti-
dor rocen la placa.

5 |Cajade cartén

3AXD50000453894

Midalaresistencia de aislamiento de los cables de entrada
y motor y del propio motor

Véase la figura H.

Antes de conectar el cable de potencia de entrada al convertidor, mida la resistencia
de aislamiento de dicho cable conforme a las normas locales.

Conecte a tierra la pantalla del cable de motor en el extremo del motor. Para unas
minimas interferencias, realice una conexion a tierra a 360° en la entrada de cables o
mantenga el mallado corto.

Mida la resistencia de aislamiento del motor y del cable de motor mientras el cable
de motor esté desconectado del convertidor. Mida la resistencia de aislamiento entre
el conductor de cada fase y el conductor de proteccidn a tierra con una tensién de
medicidén de 1000 V CC. La resistencia de aislamiento de un motor ABB debe ser
superior a los 100 Mohmios (valor de referencia a 25 °C o 77 °F). En cuanto a la
resistencia de aislamiento de otros motores, véanse las instrucciones del fabricante.

Nota: La humedad en el interior de la carcasa del motor reduce la resistencia de
aislamiento. Si sospecha de la presencia de humedad, seque el motor y repita la
medicidn.
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/ U1 U1-PE, VA-PE, W1-PE

VA1
1000 V DC, \ 3~
> 100 Mohm ° W1 o

Garantice la refrigeracion

Véase el apartado para conocer las pérdidasy el
caudal de aire de refrigeracién a través del convertidor de frecuencia.

Instale el médulo de convertidor en el armario

Véase la figura B:
- Instale la seccién perforada en la parte posterior del bastidor del armario.
- Retire la placa guia de pedestal de la parte inferior del médulo de convertidor.

- Instale los carriles de apoyo y la placa guia de pedestal en el bastidor inferior del
armario.

- Instale la rampa telescépica de insercidn en la placa guia de pedestal.
Véase la figura C:

« Retire de ambos lados la ldmina de las cubiertas de plastico transparente.
Véase la figura D:

« Instale la rejilla inferior en el médulo de convertidor si el armario no dispone de
placa inferior y el médulo de convertidor requiere un grado de proteccién IP20
por la parte inferior.

- Instale el soporte de montaje en el médulo de convertidor.

- Instale la cubierta protectora metalica superior en el médulo de convertidor.
- Instale las cubiertas protectoras posteriores en el médulo de convertidor.
Véase la figura E:

«  Fije el médulo de convertidor al bastidor del armario con cadenas.

« Introduzca en el armario el médulo de convertidor empujandolo por la rampa.
« Retire larampa.

Véase la figura F:

- Fije el médulo de convertidor a la placa guia de pedestal.

« Fije el médulo de convertidor desde arriba a la seccién perforada del armario.

Conecte los cables de potencia e instale las protecciones

Paso | Tarea (cables de motor) Figura

1 Instale el terminal de conexidn a tierra en la base del mdédulo de convertidor. ]
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Paso |Tarea (cables de motor) Figura
2 Tienda los cables de motor hasta el armario. Conecte a tierra las pantallas de los K
cables a 360° en la entrada del armario.
3 Conecte las pantallas trenzadas de los cables de motor al terminal de conexion a L
tierra.
4 Atornille y apriete a mano los aislantes en el médulo de convertidor. Instale el ter- M
minal de conexién T3/W?2 en los aislantes.
No utilice tornillos mas largos ni pares de apriete mayores que los
especificados en el plano de instalacién. Se podria dafiar el aislante y
ocasionar una tensién peligrosa en el bastidor del médulo
5 Conecte los conductores de fase T3/W?2 al terminal T3/W2. N
6 Instale el terminal de conexién T2/V2 en los aislantes. Véase la advertencia en el -
paso 4.
7 Conecte los conductores de fase T2/V2 al terminal de conexion T2/V2. -
8 Instale el terminal de conexidén T1/U2 en los aislantes. Véase la advertencia en el -
paso 4.
9 Conecte los conductores de fase T1/U2 al terminal T1/U2. -
10 Si el armario no dispone de placa inferior y requiere un grado de proteccién IP20: o,P
« Con mucho cuidado y usando una broca escalonada, taladre en las cubiertas in-
teriores de plastico transparente orificios con el didmetro suficiente para que
los cables de motor puedan conectarse. Suavice las aristas de los orificios. Haga
un corte desde cada orificio hasta el borde de la cubierta protectora para poder
alojar los cables en los orificios.
- Retire la lamina de plastico de las cubiertas protectoras de ambos lados.
- Instale las cubiertas interiores de plastico transparente alrededor de los cables
de motor.
11 Retire lalamina de la cubierta de plastico exterior de ambos lados. Instale la cubierta Q
protectora en el médulo de convertidor.
12 Instale la cubierta frontal inferior en el médulo de convertidor. Q
Paso |Tarea (cables de entrada) Figura
1 Conecte atierralas pantallas de los cables de entrada (silos hay) a 360° en la entrada -
del armario.
2 Conecte las pantallas trenzadas de los cables de entrada y del cable de conexién a -
tierra independiente (si lo hubiese) al embarrado de conexidn a tierra del armario.
3 Con mucho cuidado y usando una broca escalonada, taladre en la cubierta de en- R
trada de plastico transparente orificios con el didmetro suficiente para que los
cables puedan conectarse. Alinee los orificios en direccidn vertical de acuerdo con
los orificios de alineacidn de la cubierta protectora. Suavice las aristas de los orifi-
cios.
Retire la lamina de plastico de ambos lados de la cubierta.
Sujete firmemente los cables al bastidor del armario paraimpedir la friccién contra
los bordes de los orificios.
4 Inserte los conductores de los cables de entrada a través de los orificios perforados )
en la cubierta de plastico transparente.
5 Conecte los conductores del cable de potencia de entrada a los embarrados de T
conexién L1/U1, L2/V1y L3/WL1.
6 Monte la cubierta de entrada de plastico transparente con los cables de entrada U

en su posicién final. Instale la cubierta frontal de plastico transparentey la cubierta
frontal superior. Retire la cubierta protectora de cartdn de la salida de aire del
modulo de convertidor.
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Paso | Tarea (cables de entrada) Figura

7 Haga el orificio para la cubierta de entrada de plastico transparente en la cubierta \Y
transparente lateral. Instale las cubiertas de plastico transparente lateral y superior
en el médulo de convertidor.

Instale los deflectores de aire

Véase la figura W y el capitulo Directrices para la planificacién de la instalacién en
armario en el Manual de hardware.

Conexion de los cables de control

Véase la figura X.
1. Desconecte el cable del panel de controlen el conector X13 delaunidad de control.
2. Aflojelos tornillos de montaje del soporte del panel de controly extraiga el soporte.

3. Instale la placa de sujecion de la abrazadera de conexién a tierra del cable de
control en la unidad de control.

4. Conecte los cables de alimentacién, BGDR y fibra éptica a la unidad de control.
Fije la unidad de control, por ejemplo, a un carril DIN.

Conecte los cables de alimentacién y BGDR a los terminales ZPOW y BGDR del
maodulo de convertidor. Médulos de convertidor con terminales SOIA: conecte los
cables de fibra dptica a los terminales SOIA.

7. Conecte atierralas pantallas externas de todos los cables de control externos en
360° en la entrada del armario.

8. Conecte a tierra las pantallas del par de cables de control externos a través de
una abrazadera de conexién a tierra debajo de la unidad de control. Deje el otro
extremo de las pantallas sin conectar o conéctelas a tierra de forma indirecta a
través de un condensador de alta frecuencia de unos pocos nanofaradios, por
ejemplo, 3,3 nF /630 V.

9. Conecte los conductores a los terminales apropiados de la unidad de control.
10. Cablee los mdédulos opcionales si estan incluidos en el suministro.
11. Conecte el cable del panel de control en el conector X13.

12. Coloque el soporte del panel de control en la unidad de control. Coloque el panel
de control en el hueco si lo ha retirado.

Diagrama de E/S por defecto de la unidad de control del
convertidor (ZCU-1x)

Conexion Término Descripcion

XPOW Entrada de alimentacidn externa

+24 VI

+24VI GND |24 v ccC, 2 Amin. (sin médulos opcionales)
2 GND
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Conexién Término Descripcion

XAl Tensién de referencia y entradas analdgicas

-~ +VREF |10V CC, R__1...10 kilohmios

S 1 |+VREF
! i 5> |.WREF|| -VREF |-10VCC, R, 1...10 kilohmios
|
% 3 |AGND| AGND |Tierra

L=l g A1+

L z All- All+ Referencia de velocidad
== [ A All-  |0(2)...10V, Ry, > 200 kilohmios

v Al2- Al2+ Por defecto no se usa.
A2l | A 0(4)...20 mA, R, = 100 ohmi
AlZU | AU Ale- » Fin = 200 0NMIOS
ui Puente de seleccidn de intensidad (1) / tensidn
(V) para All
12 Puente de seleccidn de intensidad (1) / tensidn
(V) para Al2
XAO Salidas analdgicas
- AO1 Velocidad del motor (rpm)
1 AOT |}
P 0...20 mA, R, < 500 ohmios
m‘ - 2 |AcnD| AGND L ]
C> i i ~ 3 AO2 AO2 Intensidad del motor

! [
T E1 4 |AGND|" AGND  |0...20 mA, R, < 500 ohmios

XD2D Enlace de convertidor a convertidor

B Conexién maestro/esclavo, convertidor a conver-
L B |- tidor o debus de campo integrado
% A A
& BGND BGND
4 Shield
Pantalla
J3 Terminacion de enlace de convertidor a converti-
dor
XRO1, XRO2, XRO3 Salidas de relé
; e NC Listo para marcha
= 5 | con coM |250VCA/30VCC
<K t—108 NO NO 2A
; C’\(IDCM NC En marcha
A,
A 250V CA \Y
& 3 5 COM 50V CA/30VCC
Fault % m— NC Nno  2A
2 C,\?C';" NC | Fallo (-1)
3
COM 250VCA/30VCC
2 +24VD | 2 A
5 | DIOGND | R NO

XD24 Salida de tensién auxiliar, enclavamiento digital

] oIl DIIL Permiso de marcha

5 | +2auD | *24VD |+24VCC200 mA

3 DICOM DICOM |Tierra de entrada digital
4 +24VD +24VD |+24V CC200 mA

) DIOGND m

DIOGND |Tierra de entrada/salida digital
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Conexion Término Descripcion
XDIO Entradas/salidas digitales
5101 DIO1 Salida: Listo para funcionamiento
DIO2 DIO2 Salida: En marcha
J6 Seleccidn de tierra
XDI Entradas digitales
DIl Paro (0) / Marcha (1)
2 +24VD § DI2 Avance (0) / Retroceso (1)
5 DIOGND | X
DI3 Restaurar
1 bt Dl4 Seleccién tiempo Ace/Dec
2 DI2 DI5 Velocidad constante 1 (1 = activado)
2 g:j DI6 Por defecto no se usa.
5 DI5
6 Dl6
.. ouT Los circuitos de Safe Torque Off deben cerrarse
l’ ﬂl —— ; S?BLIiITD SGND para que el convertidor arranque.
V:Tl £ e 3 IN1 INL
T 4 IN2
= = IN2
X12 Conexion de las opciones de seguridad
X13 Conexion del panel de control

X205 Conexion de la unidad de memoria

El tamano de cable aceptado por todos los terminales de tornillo (para cable flexible
y rigido) es 0,5 a 2,5 mmz2 (24 a 12 AWG). El par de apriete es 0,5 N-m (5 Ibf-in).

Puesta en marcha del convertidor

la instalaciéon. Compruebe también que se puede arrancar el motor con
seguridad. Desconecte el motor de otras mdaquinas si existe riesgo de danos
o lesiones.

f Antes de poner en marcha el convertidor, asegurese de que se haya completado

Antes de activar las funciones de restauracidon automatica de fallos o de reinicio

A automatico del programa de control del convertidor, asegurese de que no
pueden producirse situaciones peligrosas. Estas funciones restauran el
convertidor automaticamente y reanudan el funcionamiento tras un fallo o
interrupcién breve de la alimentacidn. Si se activan estas funciones, la
instalacién debera marcarse claramente segun se define en la norma
IEC/EN/UL 61800-5-1, subapartado 6.5.3, por ejemplo, «<ESTA MAQUINA
ARRANCA AUTOMATICAMENTE».

Utilice el panel de control para iniciar el procedimiento de puesta en marcha. Los dos
comandos de la parte inferior de la pantalla muestran las funciones de las dos teclas
programables y ubicadas debajo de la pantalla. Los comandos asignados a

los botones multifuncidn son diferentes en funcidn del contexto. Utilice las teclas de
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flecha @, [E, y LY/ para mover el cursor o cambiar los valores dependiendo de la

vista activa. El botén J muestra una pagina de ayuda que depende del contexto.

1. 2. 3.

Conecte el convertidor. Asegulrese | El Asistente de primera puesta en| Seleccione Configuracién basica
de que dispone de la placa de da-| marchale guiara durante la prime- | y pulse (Seleccionar).
tos del motor. ra puesta en marcha. Seleccione

Menuy pulse & (Ment) para abrir

el menu principal. Seleccione

Asistentes y pulse <& (Seleccio-

nar).

Remoto ¥ ALSEB0 0.0 rpm | Remot = ACSE80 0.0 rpm
Mend Asistentes

@ Parametros . Basic setup

0R code

Asistentes 3

g Eficiencia energética (3

[ & .

Salir 10:50 Seleccionar | Atras 1050  Seleccionar

4, 5. 6.

Seleccione el idioma que desea | Seleccione la ubicacién que desea| Haga las siguientes selecciones.
utilizar y pulse (Siguiente). utilizar y pulse (Siguiente). Después de cada una, pulse

(Siguiente).

Nota: Después de seleccionar el
idioma, el panel de control tarda
unos minutos en reactivarse.
Rernata £ ACSBED 0.0 rpm | Remat ¥ ALSEB0 0.0 rpm | Femoro ¥ ALSEB0 0.0 rpm
Idioma C— 1 | Localizacion E— 1 | Unidades | m—
Los cambios de idioma llevan algin Unidades por defecta. =i es necesario camhie las unidades
tiEI‘I‘IpD. |r|tEI'I'|Eu::i|:|I'|El| "_'|:| en pantalla:
i‘;;;;:;“ Esrandar EE. UL, [Imperiales) selec 2 | _

Unidad de divisa de tarifa EUR »

Espariol

Portunnés

Salir 10:50 Siguiente | Atras 10:50 Siguiente | Atras 10:50 Siguiente
7. 8. 9.

Remaoto £ ALSAR0 0.0 rprn | Remnoto & ALCSAAD 0.0 rprn | Remoto 2 ACSRA0 0.0 rpm
Fecha y hora B 1 | Tension Alimentacion W1 | Datos Motor | S—
Introduzca la fecha y la hora actuales. Configurar tensién de alimentacian. Compruehe los valores de |a placa del

05.11.2027 » Tension Alimentacion 380415 . motar e introddzcalos agui.

Haora 10:50:50 » Tiplj de Matar Maotar asincrono »

Mostrar fecha como dia.mes.afio » Tension Morinal Motar 00w

Mastrar hora comao 24 horas » Intengidad Mominal Motor 00&mw
Atras 10:50 Siguiente | Atras 10:50 Siguiente | Atras 10:50 Siguiente
10. 11. 12.
Remoto £ ACEEA0 0.0 rpm | Hemoto £ ACZEA0 0.0 rpm | Rernoto “7§ ACZEB0 0.1 rpm
Ajustes avanz de motor W1 | |imites w1 | Mombrar el convertidor =]
Siestan disponibles, estos ajustes Yelocidad Minima MRS | MNombre en parte superior pantalla
pueden mejorar la precisidn. Yelocidad Maxima 1500.00 rpm » | panel, facilita ver a cudl motor

Cos phi nominal de motar 0.00m Intensidad Maxima 306 A» | controla este convertdor
Far Mominal Motor 0.000 Nmw Par Minimo 1 23000 % - Mombre convert.
Modao Control Mator DTC Par Maximao 1 3000 %w

Atris 10:51 Siguiente | Atris 10:51 Siguiente | Atris 10:51 Siguiente
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13. 14. 15.

Rermoto 2% ALSAE0 0.1 rpm | Remaoto w2¥ ALSRED 0.1 rpm | Remoto ¥ ACSRED 0.0 rpm
Prueba de direccidn w1 ;Hacer backup? mm | Configuracion completa

Girar el motar para comprobar la Copia todas config en archiva backup Corvertidor listo para su uso.

direccidn. guardado en panel de control.

MNa, omitir prueba Restaurar backup, ir a Mend >

. Backups.
Si, probar ahora

Ahora no U
Harar haclin
Atris 10:51 Siguiente | Atras 10:51 Siguiente | Atras 10:51 Hecho

Proteccion frente a sobrecarga del motor

La proteccion frente a sobrecarga del motor no esta activada por defecto. La proteccién
contra sobrecarga térmica del motor puede medirse mediante dispositivos de
temperatura del motor o puede estimarse usando un modelo de motor definido por
pardmetros, o puede utilizar las curvas de intensidad del motor y de clase del motor.
Para habilitar la proteccién utilizando parametros del modelo del motor o dispositivos
de medicidn, configure el parametro 35.11y los pardmetros subsiguientes hasta 35.55.
Para habilitar las curvas de clase del motor, ajuste el pardmetro 35.56. La clase de
sobrecarga del motor estd predeterminada en 20 y se puede seleccionar en el
parametro 35.57.

. .9 . .
Use la tecla de informacion () del panel de control del convertidor para obtener mas
informacidén sobre el ajuste de parametros del grupo 35. Debe ajustar los parametros
de sobrecarga del convertidor correctamente, o podria dafiarse el motor.

Comunicacion de bus de campo

Para configurar la comunicacién de bus de campo integrado para Modbus RTU, debe
ajustar como minimo los siguientes parametros:

Parametro Ajuste Descripcién

20.01 Extl Marcha/Pa- |Bus de campo inte- |Selecciona el bus de campo como la fuente de los coman-
ro/Dir grado dos de marcha y paro cuando se selecciona EXT1 como
el lugar de control activo.

22.11 Fuente ref veloc1 |BClRef1 Selecciona una referencia recibida a través de la interfaz
de bus de campo integrado como referencia de velocidad
1

26.11 Fuente ref par 1 BCI Ref 1 Selecciona una referencia recibida a través de la interfaz
de bus de campo integrado como referencia de par 1.

28.11 Ref de Frec 1 Selec- BCI Ref 1 Selecciona una referencia recibida a través de la interfaz

cion de bus de campo integrado como referencia de frecuencia
1.

58.01 Habilitar protocolo | Modbus RTU Inicializa la comunicacién con el bus de campo integrado.

58.03 Direccidén de nodo |1 (por defecto) Direccion de nodo. No deben existir dos nodos que ten-

gan la misma direccién de nodo en linea.

58.04 Velocidad en bau- 19,2 kbps (por defec- | Define la velocidad de comunicacidn del enlace. Utilice

dios to) el mismo ajuste que la estacion maestra.
58.05 Paridad 8 PAR 1 (por defec- |Selecciona el ajuste para la paridady el bit de paro. Utilice
to) el mismo ajuste que la estacidon maestra.

58.06 Ctrl-comunicacién |Actualizar Ajustes |Valida cualquier cambio en los ajustes del BCI. Utilicelo
después de cambiar cualquier pardmetro del grupo 58.
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Otros parametros relacionados con la configuracién del bus de campo:

58.14 Accidn de pérdida | 58.17 Demorade transmi- | 58.28 BCI Tipo Actl 58.34 Orden de palabra
de comunicacién

sidn

58.15 Modo de pérdida de | 58.25 Perfil de control 58.31 BCI Fuente Actl 58.101 Datos I/O 1

comunicacién Transp
58.16 Tiempo de pérdida  58.26 BCI Tipo Refl 58.33 Modo direcciona- fa85'124 Datos 1/0 24 ho-
de comunicacion miento
Avisos y fallos
Aviso Fallo |Cddigo auxiliar Descripcion
A2A1 2281 |Calibracion de co- |Advertencia: La calibracion de intensidad se efectua en el si-
rriente guiente arranque.
Fallo: Fallo de medicién de intensidad de fase de salida.
- 2310 |Sobreintensidad La intensidad de salida supera el limite interno. Esto también
puede deberse a un defecto a tierra o a una pérdida de fase.
A2B3 2330 |Fugas atierra Un desequilibrio de carga que normalmente se debe a un fallo
a tierra del motor o del cable de motor.
A2B4 2340 | Cortocircuito Hay un cortocircuito en motor o en el cable de motor.
- 3130 |Pérdidadelafase |Latension de CC delcircuito intermedio oscila debido ala
de entrada falta de una fase de red.
- 3181 | Fallo de cableado o | Conexién incorrecta de los cables de entrada y de motor.
fuga a tierra
A3A1 3210 |Sobretensidén bus |La tension del circuito de CC intermedio es excesiva.
cc
A3A2 3220 |Subtension bus CC |La tensidn del circuito de CC intermedio es demasiado baja.
- 3381 |Pérdida delafase |Las tresfases no estan conectadas al motor.
de salida
- 5090 |Fallo de hardware |Eldiagndstico de hardware de STO ha detectado un fallo de
STO hardware. Péngase en contacto con ABB.
A5A0 5091 |Funcidén "Safe Tor- |La funcién Safe Torque Off (STO) esta activa.
que Off"
ATCE 6681 |Pérdida.-com.-EFB |Interrupcion dela comunicacién en el bus de campo integrado.
A7C1 7510 |Comunica- Comunicacién perdida entre el convertidor (o PLC) y el adap-
cién-FBA-A tador de bus de campo.
ACAB - Fallo configuracion | Los tipos de médulos de ampliacion de E/S y las ubicaciones
I/0 ampliacidn especificadas por los parametros no coinciden con la configu-
racion detectada.
AFF6 - Marcha de identifica- | La marcha de ID del motor se producira en el préoximo arranque.
cién
- FA81 |Pérdidade Safetor-|El circuito Safe torque off 1 estd interrumpido.
que off 1
- FA82 |Pérdida de Safe El circuito Safe torque off 2 esta interrumpido.

Torque Off 2

Safe Torque Off (STO)

El convertidor dispone de la funcién Safe torque off (STO) de conformidad con IEC/EN
61800-5-2. Puede utilizarse, por ejemplo, como dispositivo actuador final de los
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circuitos de seguridad que paran el convertidor en una situacién de peligro (como un
circuito de paro de emergencia).

Cuando se activa, la funcién STO deshabilita la tensién de control de los
semiconductores de potencia de la etapa de salida del convertidor, impidiendo asi
que el convertidor genere el par necesario para hacer girar el motor. El programa de
control genera una indicacién segun se define en el pardmetro 31.22. Si el motor estd
en funcionamiento cuando se activa la funcién Safe Torque Off, el motor se para por
si solo. El cierre del interruptor de activacién desactiva la funcién STO. Cualquier fallo
debe ser restaurado antes de reiniciar la unidad.

La funcidn STO tiene una arquitectura redundante, es decir, ambos canales deben
utilizarse en laimplementacion de la funcién de seguridad. La informacién de seguridad
proporcionada en este manual esta calculada para un uso redundante, y no se aplica
si ambos canales no se utilizan.

y auxiliar del convertidor de frecuencia. Por lo tanto, los trabajos de
mantenimiento con partes bajo tensidn del convertidor de frecuencia o el motor
sélo pueden efectuarse tras aislar el convertidor de la alimentacién principal.

f La funcién Safe Torque Off no desconecta la tensidn de los circuitos de potencia

Nota:

- Sielparo por sisolo es peligroso o no es aceptable, el convertidor y la maquinaria
deberdn detenerse con el modo de paro apropiado antes de activar la STO.

« Lafuncién STO tiene preferencia sobre todas las funciones del convertidor.

Cableado

Los contactos de seguridad deben abrirse/cerrarse con un intervalo de 200 ms entre
si.

Se recomienda un cable de par trenzado doblemente apantallado para la conexién. La
longitud maxima del cableado entre el interruptor y la unidad de control del convertidor

es de 300 m (1000 ft). Conecte a tierra el apantallamiento del cable solo en la unidad
de control.

Validacion

Para garantizar el funcionamiento seguro de una funcién de seguridad, se requiere
una prueba de validacién. La prueba debe ser realizada por una persona competente
que tenga la experienciay los conocimientos adecuados sobre la funcién de seguridad.
Esta persona documentard y firmara los protocolos e informes de la prueba. Las
instrucciones de validacidon de la funcién STO se pueden consultar en el manual de
hardware del convertidor.

Datos técnicos

« Latensidon en los terminales de entrada de STO de la unidad de control debe ser
de al menos 17 V CC para que se interprete como “1”

- Tiempo de reacciéon de la funcién STO (corte minimo detectable): 1 ms
. Tiempo de respuesta de la funcién STO: 2 ms (normalmente), 30 ms (maximo).

- Tiempo de deteccién del fallo: Los canales estdn en estados diferentes durante
mdas de 200 ms

« Tiempo de reaccién del fallo: Tiempo de deteccidn del fallo + 10 ms.
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« Retardo de la indicacién de fallo de la funcién STO (parametro 31.22): < 500 ms

« Retardo de la indicacién de advertencia de la funcién STO (parametro 31.22):
<1000 ms.

« Nivel de integridad de seguridad (SIL, EN 62061): 3
« Nivel de prestaciones (PL, EN ISO 13849-1): e

La funcién STO es un componente de seguridad de tipo B segun se define en la norma
IEC 61508-2.

Para todos los datos de seguridad, las tasas de fallo exactas y los modos de fallo de
la funcién STO, véase el manual de hardware del convertidor.
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FI — Asennuksen pikaohjeet

Oppaan sisalto

Tassa oppaassa kuvataan lyhyesti taajuusmuuttajamoduulin asentaminen 600 mm
leveaan Rittal VX25 -laitekaappiin. Asennusesimerkkeja eri laitekaapeista,
yksityiskohtaisemmat ohjeet, suunnitteluohjeet, tekniset tiedot ja taydelliset
turvaohjeet I6ytyvat laiteoppaasta

Noudata turvallisuusohjeita

Yleinen turvallisuus

Nama ohjeet on suunnattu kaikille, jotka kasittelevat taajuusmuuttajaa.

Noudata taajuusmuuttajan turvaohjeita. Ohjeiden laiminlyonti voi
aiheuttaa fyysisen vamman tai hengenvaaran tai vahingoittaa

laitteistoa.

+ Pidataajuusmuuttaja pakkauksessaan asennukseen asti. Kun pakkaus on avattu,
taajuusmuuttaja on suojattava polylta, roskilta ja kosteudelta.

« Kayta tarvittavia henkilonsuojaimia: metallikarkisia turvakenkia, suojalaseja,
suojakasineita ja pitkahihaista tyoasua jne. Joissakin osissa on teravia reunoja.

. Al3 kisittele taajuusmuuttajaa, moottorikaapelia, moottoria, ohjauskaapeleita
tai ohjauspiireja, kun taajuusmuuttajaan tai siihen liitettyyn laitteeseen on kytketty
virta.

. Ala tydskentele taajuusmuuttajalla, jos siihen on kytketty pyoriva
kestomagneettimoottori. Pyoriva kestomagneettimoottori tuottaa jannitetta
taajuusmuuttajaan ja sen tehonsyotto- ja lahtoliittimiin.

. Ala kdytd moduulin ulosveto- ja asennusramppia, jos jalustan korkeus ylittaa
sallitun enimmaiskorkeuden.

« Kiinnitd moduulin ulosveto- ja asennusramppi huolellisesti.

« Varmista, etta moduuli ei kaadu, kun sita siirretaan lattiaa pitkin. Avaa tukijalat
painamalla kutakin jalkaa hieman alaspain ja kaantamalla se sivulle (1, 2). Aina kun
mahdollista, kiinnitd moduuli my&s ketjuilla. Ali kallista taajuusmuuttajamoduulia.
Laite on raskas ja sen painopiste on korkealla. Moduuli kaatuu, jos sita kallistetaan
yli 5 astetta. Ald jatd moduulia itsekseen kaltevalle alustalle.
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«  Estataajuusmuuttajamoduulin kaatuminen kiinnittamalla sen yldosan nostorenkaat
ketjuilla kaappiin (1), ennen kuin tyénnat moduulin kaappiin tai vedat sen ulos
kaapista. Ole huolellinen, kun tyonnat moduulin kaappiin tai vedat sen ulos
kaapista. On suositeltavaa pyytaa toinen henkilo avuksi. Paina moduulin jalustaa
(2) jatkuvasti toisella jalalla, jotta moduuli ei paase kaatumaan seldlleen.

Sahkoturvallisuuteen liittyvat varotoimet

Nama sahkaoturvallisuuteen liittyvat varotoimet koskevat kaikkia taajuusmuuttajaan,
moottorikaapeliin ja moottoriin liittyvia toita.
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Noudata naita ohjeita. Ohjeiden laiminlydnti voi aiheuttaa fyysisen vamman
tai hengenvaaran tai vahingoittaa laitteistoa.

Asennus- ja huoltot6ita saa tehda vain pateva sahkdalan ammattilainen.

Tee nama vaiheet ennen asennus- tai huoltotyén aloittamista.

1. Merkitse tydkohde ja laitteisto selkeasti.

2. Irrota kaikki mahdolliset jannitelahteet. Varmista, etta uudelleenkytkeytyminen
ei ole mahdollista. Lukitse laitteisto ja kiinnita siihen varoitusmerkki.

« Avaa taajuusmuuttajan paaerotuslaite.

«  Avaa mahdollinen latauskytkin.

« Avaa syottdmuuntajan erotin. Taajuusmuuttajan laitekaapissa oleva
paderotuslaite ei katkaise jannitetta taajuusmuuttajan laitekaapissa olevista
AC-tehonsyoton kiskoista.

« Avaa apujannitteen kuormanerotin (jos asennettu) seka kaikki muut
mahdolliset erotuslaitteet, jotka erottavat taajuusmuuttajan vaarallisista
jannitelahteista.

« Jos taajuusmuuttajaan on kytketty kestomagneettimoottori, erot moottori
taajuusmuuttajasta turvakytkimella tai muulla keinoin.

- Irrota kaikki vaaralliset ulkoiset jannitteet ohjauspiireista.

«  Kunoletirrottanut taajuusmuuttajan virtalahteesta, odota aina viisi minuuttia,
jotta tasajannitevalipiirin kondensaattorien varaus purkautuu.

3. Suojaa mahdolliset muut tyékohteen jannitteiset osat kosketukselta.
Ole erityisen varovainen paljaiden johtimien lahella.

5. Varmista mittaamalla, etta jarjestelma on jannitteeton. Kayta korkealaatuista
jannitetesteria. Jos mittausta varten on poistettava tai purettava suojia tai muita
kaapin rakenteita, noudata tamantyyppista tyota koskevia paikallisia lakeja ja
maarayksia (esimerkiksi sahkoiskuilta ja valokaarilta suojautumiseen liittyvia
lakeja).

« Varmista jannitetesterin toiminta tunnetun janniteldahteen avulla ennen
asennuksen mittaamista ja sen jalkeen.

- Varmista, etta taajuusmuuttajan syottokaapelien liittimien (L1, L2, L3) ja
maadoituskiskon (PE) vadlinen jannite on nolla.

« Varmista, etta taajuusmuuttajan lahtokaapelien liittimien (T1/U, T2/V, T3/W)
ja maadoituskiskon (PE) valinen jannite on nolla.
Tarkeaa! Toista mittaus myds testerin tasajanniteasetuksella (DC). Mittaa
kunkin vaiheen ja maan valinen jannite. Laitteistossa on moottoripiirin
vuotokapasitanssien vuoksi vaarallisen tasajannitevarauksen riski.
Jannitevaraus voi sailya laitteistossa pitkaan taajuusmuuttajan
sammuttamisen jalkeen. Mittaus purkaa jannitteen.

« Varmista, etta tasajannitevalipiirin liittimien (UDC+- ja UDC-) ja
maadoitusliittimen (PE) valinen jannite on nolla.

6. Asenna paikallisten maaraysten mukainen tydmaadoitus.

Pyyda tyohon lupa sahkdasennustdista vastaavalta henkilolta.

Kaapeleiden ja varokkeiden valitseminen

Valitse tehokaapelit. Noudata paikallisia maarayksia.
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« Tulokaapeli: Parhaan sahkémagneettisen yhteensopivuuden saavuttamiseksi on
suositeltavaa kayttaa symmetrista suojattua kaapelia (VFD-kaapeli).
NEC-asennukset: Myos jatkuvasti johtavat kaapeliputket ovat sallittuja.
Kaapeliputket on maadoitettava molemmista paista.

« Moottorikaapeli: ABB suosittelee symmetrisesti suojattua VFD-moottorikaapelia.
Symmetrisesti suojattu VFD-moottorikaapeli vahentaa laakerivirtoja seka
moottorin eristykseen kohdistuvaarasitusta ja tuottaa parhaan EMC-suorituskyvyn.
Jatkuvasti johtavien kaapeliputkien sisalla olevia johtimia ei suositella, mutta ne
ovat NEC-asennuksissa sallittuja. Maadoita kaapeliputket molemmista paista.
Kayta erillista eristettya maata moottorin ja taajuusmuuttajan valilla kaapeliputken
sisalla.

« Nimellisvirta: Suurin kuormitusvirta.

«  Nimellisjannite (minimi): IEC-asennukset: 600 V AC:n kaapeli hyvaksytaan enintaan
500V AC:n laitteisiin, 750 V AC:n kaapeli hyvaksytaan enintaan 600 V AC:n laitteisiin.
1000 V AC:n kaapeli hyvaksytaan enintaan 690 V AC:n laitteisiin. NEC-asennukset:
600 V AC:n kaapeli 230 V AC:n moottoreihin ja 1000 V AC:n kaapeli 480 V AC:n ja
600V AC:n moottoreihin. 600V AC:n kaapeli230V AC:nja 480V AC:n teholinjoihin;
1000 V AC -kaapeli 600 V AC:n teholinjoihin.

« Nimellislampdétila: IEC-asennukset: Kaapelin on kestettava vahintaan 70 °C:n
lampotila jatkuvassa kaytossa. NEC-asennukset: Kaapelin on kestettava vahintaan
75 °C:n lampdtila. Eristyslampdtila voi olla suurempi, mikali jatkuvan
kuormitettavuuden lampadtila perustuu 75 °C:n johtimiin.

Valitse ohjauskaapelit.

- Kayta analogiasignaaleille kaksoissuojattua kierrettya parikaapelia. Kayta
digitaalisille signaaleille, relesignaaleille ja I/O-signaaleille kaksoissuojattua tai
yksinkertaisesti suojattua kaapelia. Ald kytke 24 V:n ja 115/230 V:n signaaleja
samaan kaapeliin.

Suojaa taajuusmuuttaja ja tehonsyottdkaapeli asianmukaisilla sulakkeilla.
Katso tyypilliset tehokaapelien koot kohdasta

Katso oikeat sulakkeet kohdasta

Asennuspaikan tarkastaminen

Tarkista asennuspaikka. Varmista etta:

« Asennuspaikan tulee olla riittavan hyvin tuulettuva tai jaahdytetty, jotta
taajuusmuuttajan tuottama lampo siirtyy pois. Katso tekniset tiedot.

« Taajuusmuuttajan asennuspaikan olosuhteet vastaavat maarityksia. Katso tekniset
tiedot.

« Taajuusmuuttajan takana seka sen yla- ja alapuolella olevan materiaalin on oltava
syttymatonta.

» Taajuusmuuttajan ylapuolella on oltava riittavasti vapaata tilaa laitteen jaahdytysta,
huoltoa ja kayttéa varten. Katso taajuusmuuttajan ymparille tarvittavan vapaan
tilan maaritys.

- Varmista, ettei taajuusmuuttajan lahella ole voimakkaiden magneettikenttien
lahteita, kuten voimakasta virtaa johtavia yksisaikeisia johtimia tai kontaktoreiden
keloja. Voimakas magneettikentta voi aiheuttaa hairiéita ja/tai epatarkkuutta
taajuusmuuttajan toimintaan.
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Kondensaattoreiden elvytys

Jos taajuusmuuttajaan ei ole kytketty virtaa yli vuoteen, tasajannitevalipiirin
kondensaattorit on elvytettava. Katso lisatietoja kohdasta taiota
yhteys ABB:n tekniseen tukeen.

Varmista, etta taajuusmuuttaja on yhteensopiva
kaytettavan maadoitusjarjestelman kanssa.

Vakiomallinen taajuusmuuttaja, jossa ei ole EMC-suodinta ja johon on liitetty
maajohtimen ja vaihejohtimen valinen varistori, voidaan asentaa symmetrisesti
maadoitettuun TN-S-verkkoon. Jos taajuusmuuttaja asennetaan muunlaiseen verkkoon,
EMC-suodin ja maajohtimen ja vaihejohtimen valinen varistori on ehka kytkettava irti.
Lisatietoja on oppaassa

johon suodin ei sovellu. Tama voi aiheuttaa vaaratilanteen tai vahingoittaa

f Ali asenna taajuusmuuttajaa, jossa on EMC-suodin lisdvaruste +E200, verkkoon,
taajuusmuuttajaa.

Al3 asenna taajuusmuuttajaa, johon on liitetty maajohtimen ja vaihejohtimen
valinen varistori, verkkoon, johon varistori ei sovellu. Muussa tapauksessa
varistoripiiri voi vahingoittua.

Epasymmetrisesti maadoitetut ja keskipistemaadoitetut 525... 690
V:n kolmiojarjestelmat

keskipistemaadoitettuun 525...690 V:n kolmiojarjestelmaan. EMC-suotimen ja
maajohtimen ja vaihejohtimen valisten varistorin kytkeminen irti ei esta
taajuusmuuttajan vahingoittumista.

f Al3 asenna taajuusmuuttajaa epdsymmetrisesti maadoitettuun tai

Taajuusmuuttajan siirtaminen asennuspaikalle ja
purkaminen pakkauksesta

Siirra taajuusmuuttajamoduuli asennuspaikkaan kuljetuspakkauksessa. Kayta raskaan
kuljetuspakkauksen siirtamiseen kuormalavatrukkia.

Pura pakkaus nain:

. Leikkaa nauhat (A).

« Puralisalaatikot (B).

« Poista ulompi kotelo nostamalla (C).

. Poista kotelo nostamalla (D).
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Kuljetuspakkauksen sisalto

1

Taajuusmuuttajamoduulin vakiokokoonpano: Lapindakyvat muovisuojat.
Laatikon sisalté on kuvattu alla.

Taajuusmuuttajamoduulin vakiokokoonpano: Lahtokaapelien liitannat.

Laatikon sisalto on kuvattu alla.

Vanerituki

Taajuusmuuttajamoduuli, jossa on tehtaassa asennetut lisavarusteet ja monikielinen jaanndsjan-
nitteesta varoittava tarra, ylaosan ohjainlevy, jalustan ohjainlevy, teleskooppiramppi pakkauksessa,
kiinnitysruuvit muovipussissa, ulkoinen ohjausyksikkd, jossa ohjauskaapelien kiinnityslevy seka
tehtaassa asennetut lisdvarustemoduulit, ohjauspaneeli ja kaapeli tai ohjauspaneelija oviasennus-
sarja (lisdvaruste +1410), toimitusasiakirjat sekd painettu monikielinen asennuksen ja kdytt66noton
pikaopas. Muut painetut kayttooppaat, jos lisdvaruste +R7xx on valittuna.

Lava
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Laatikon B1 sisalto (taajuusmuuttajamo-
duulin vakiokokoonpano)

1 |Paperinen taytemateriaali

2 |Lahtotehokaapeloinnin lapindkyva
muovisuojus

3 |Alaritilan asennuskiinnike

4 |Pahvilaatikon alaosa

5 |Pahvilaatikon kansi

6 |Alaritila

7 |Tuki

8 |Sidontanauhat

9 |Ruuvit muovipussissa

10 |Taustan lapinakyva muovisuoja
(ylempi)

11 |Taustan lapindkyva muovisuoja
(alempi)

12 |Etuosan lapinakyva muovisuoja

13 | Syottotehokaapeloinnin lapindkyva
muovisuojus

14 |Ylaosan lapinakyva muovisuoja

15 |Sivutulokaapeloinnin lapinakyva
muovisuojus

16 |Alapuolen kirkas muovisuoja 1

17 | Alapuolen kirkas muovisuoja 2

18 |Metallisuojus

Laatikko B2 sisdltaa taman laatikon, kun
valittuna on taajuusmuuttajan vakioko-
koonpano

1

Paperinen taytemateriaali

Lahtokaapeliliitanta T3/W2
Lahtokaapeliliitanta T2/V2
Lahtokaapeliliitanta T1/U2

Maadoitusliitanta

Pahvilaatikko

N oo MWD

Ruuvit ja eristeet muovipussissa
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Ramppilaatikon sisalto
1 |Ruuvipussi

2 |Teleskooppiramppitaajuusmuutta-
jan asennusta ja poistoa varten

3 |Pahvilaatikko

3AXD50000452965

Lisavarustelaatikon sisalté Kokoonpan-
osarja 3AXD50000453900

1 |Ruuvipussi, jossa myos valilevyt
FSO-moduulin asennusta varten

2 |Kumitiivisteet ohjausyksikon kaape-
lin [apivientireikia varten taajuus-
muuttajamoduulin keskimmaiseen
etukanteen

Kiinnike Rittal VX25 -laitekaappiin

4 | Kiinnike, jolla taajuusmuuttajamo-
duuli kiinnitetaan yldosastaan
(3AUA0000096082). Kiinnike muo-
dostaa jaahdytysilmalle virtaustien

/J/@ ja estda taajuusmuuttajamoduulien
v ruuveja hankaamasta levya.

[ ) 5 |Pahvilaatikko

3AXD50000453894

Tulo- ja moottorikaapelien seka moottorin
eristysvastuksen mittaaminen

Katso kuva H.

Mittaa syottokaapelin eristysvastus paikallisten maaraysten mukaisesti ennen kaapelin
kytkemista taajuusmuuttajaan.

Maadoita moottorikaapelin suojavaippa moottorin paasta. Hairididen minimoimiseksi
tee 360 asteen maadoitus kaapelin lapiviennissa tai pida kierretty johdin lyhyena.
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Mittaa moottorin ja moottorikaapelin eristysvastus, kun moottorikaapeli on irti
taajuusmuuttajasta. Mittaa jokaisen vaihejohtimen ja suojamaajohtimen (PE) valinen
eristysvastus 1 000 V DC:n mittausjannitteelld. ABB:n moottoreiden eristysvastuksen
tulee olla suurempi kuin 100 megaohmia (ohjearvo lampétilassa 25 °C). Lisatietoja
muiden moottoreiden eristysvastuksista on valmistajan ohjeissa.

Huomautus: Moottorin kotelon sisalla oleva kosteus pienentaa eristysvastusta. Jos
epdilet, etta kotelon sisalla on kosteutta, kuivata moottori ja toista toimenpide.

/ Ut U1-PE, V1-PE, W1-PE
O

V1
1000 V DC, \ 3~
> 100 Mohm © W1 o

Varmista jaahdytys

Katso tiedot lampohavidista ja taajuusmuuttajan lapi virtaavasta jaahdytysilmasta
kohdasta

Taajuusmuuttajamoduulin asentaminen laitekaappiin

Katso kuva B:

« Asenna rei'itetty levy kaapin rungon takaosaan.

« Irrotajalustan ohjainlevy taajuusmuuttajamoduulin pohjasta.

« Asenna tukikiskot ja jalustan ohjauslevy kaapin rungon alaosaan.

+ Asenna teleskooppiramppi jalustan ohjauslevyyn.

Katso kuva C:

« Poista suojamuovi lapindakyvien muovisuojien molemmilta puolilta.
Katso kuva D:

« Asenna taajuusmuuttajamoduuliin pohjaritila, jos laitekaapissa ei ole pohjalevya
ja jos moduulin alapuolelle tarvitaan suojausluokan IP20 suojaus.

« Kiinnita asennuskiinnike taajuusmuuttajamoduuliin.

+ Asenna taajuusmuuttajamoduuliin metallinen ylasuojus.

« Asenna taajuusmuuttajamoduuliin takasuojukset.

Katso kuva E:

«  Kiinnita taajuusmuuttajamoduuli laitekaapin runkoon ketjuilla.

«  Tyonna taajuusmuuttajamoduuli laitekaappiin teleskooppiramppia pitkin.

+ lIrrota ramppi.
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Katso kuva F:
« Kiinnita taajuusmuuttajamoduuli jalustan ohjauslevyyn.

- Kiinnita taajuusmuuttajamoduuli ylaosastaan laitekaapissa olevaan rei'itettyyn
levyyn.

Tehokaapelien kytkeminen ja suojien asentaminen

Vaihe |Toimenpide (moottorikaapelit) Kuva
1 Asenna maadoitusliitin taajuusmuuttajamoduulin alaosaan. J
2 Veda moottorikaapelit kaappiin. Maadoita kaapelien suojavaipat 360 astetta laite- K
kaapin lapiviennissa.
Kytke moottorikaapelin kierretyt suojavaipat maadoitusliittimeen. L
4 Ruuvaa ja kirista taajuusmuuttajan eristeet paikoilleen kasin. Asenna T3/W2-liitanta M
eristeisiin.

rempaa kiristysmomenttia. Ne voivat vahingoittaa eristettd ja aiheuttaa
vaarallisen jannitteen syntymisen moduulin runkoon.

f f Ala kayta asennuspiirustuksessa kuvattua suurempia ruuveja tai suu-

5 Kytke vaiheen T3/W2 johtimet T3/W2-liitantaan. N
6 Asenna T2/V2-liitanta eristeisiin. Katso varoitus kohdassa 4. -
7 Kytke vaiheen T2/V2 johtimet T2/V2-liitantaan. -
8 Asenna T1/U2-liitdnta eristeisiin. Katso varoitus kohdassa 4. -
9 Kytke vaiheen T1/U2 johtimet T1/U2-liitantaan. -
10 Jos laitekaapissa ei ole pohjalevya ja laitteistoon tarvitaan suojausluokka IP20: o,P
« Poraa sisempiin lapindkyviin muovisuojiin varovasti riittavan isot reiat mootto-
rikaapelien kytkemista varten. Viimeistele reikien reunat tasaisiksi. Leikkaa
suojus rei'ista reunaan, jotta suojus voidaan asetella kaapeleiden ymparille.
« Poista suojusten suojamuovit molemmilta puolilta.
« Asenna sisemmat lapindkyvat suojamuovit moottorikaapeleiden ymparille.
11 Poista molempien puolien ulompien lapindkyvien muovisuojien suojamuovit. Q
Asenna suoja taajuusmuuttajamoduuliin.

12 Asenna etukannen alaosa taajuusmuuttajamoduuliin. Q
Vaihe |Toimenpide (syottokaapelit) Kuva
1 Maadoita tulokaapelien mahdolliset suojavaipat 360 astetta laitekaapin lapivien- -

nissa.
2 Kytke syottokaapelien kierretyt suojavaipat seka erillinen maadoituskaapeli (jos -
kaapelissa on sellainen) kaapin maadoituskiskoon.
3 Poraa lapiviennin lapinakyvaan muovisuojaan varovasti riittavan isot reiat kaapelien R
kytkemista varten. Kohdista reiat pystysuunnassa suojuksen kohdistusreikien
mukaan. Viimeistele reikien reunat.
Poista suojamuovi suojuksen molemmilta puolilta.
Kiinnita kaapelit huolellisesti kaapin runkoon, jotta ne eivat hankaa reian reunoihin.
4 Vie syottokaapelin johtimet lapinakyvaan muovisuojaan porattujen reikien lapi.
Kytke tulokaapelien johtimet L1/U1-, L2/V1- ja L3/W1-kiskoihin.
6 Siirra lapinakyva muovinen lapiviennin suojus tulokaapeleita pitkin lopulliselle pai-

kalleen. Asenna etuosan lapindakyva muovisuojus ja etukannen ylaosa. Poista taa-
juusmuuttajamoduulin poistoilma-aukon suojapahvi
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Vaihe |Toimenpide (syottokaapelit) Kuva

7 Leikkaa lapinakyvaan muoviseen sivusuojukseen reika lapindakyvaa muovista lapi- \"

viennin suojusta varten. Asenna lapindakyvat muoviset yla- ja sivusuojukset taajuus-
muuttajaan.

limavirtauksen estolevyjen asentaminen

Katso kuva W ja laiteoppaan luku Ohjeita kaappiasennuksen suunnitteluun.

Kytke ohjauskaapelit

Katso kuva X.

o u kA w N

10.
11.
12.

Irrota ohjauspaneelin kaapeli ohjausyksikon liittimesta X13.
Léysaa ohjauspaneelin pidikkeen kiinnitysruuvit ja irrota pidike.
Asenna ohjauskaapelin maadoitusliittimen levy ohjausyksikkéon.
Kytke sy6ttd-, BGDR- ja valokuitukaapelit ohjausyksikkéon.
Kytke ohjausyksikkd esimerkiksi DIN-kiskoon.

Kytke sy6tt6- ja BGDR-kaapelit taajuusmuuttajamoduulin ZPOW- ja BGDR-liittimiin.
Taajuusmuuttajamoduulit, joissa on SOIA-liittimet: Kytke valokuitukaapelit
SOIA-liittimiin.

Maadoita kaikkien ulkoisten ohjauskaapelien ulkovaipat 360 astetta laitekaapin
lapiviennissa.

Maadoita ulkoisten ohjauskaapeleiden parikaapelien suojavaipat ohjausyksikon
alapuolella olevaan maadoituskiinnikkeeseen. Jata suojavaippojen toiset paat
maadoittamatta tai maadoita ne epasuorasti muutaman nanofaradin
suurtaajuuskondensaattorilla, esim. 3,3 nF / 630 V.

Liita johtimet asianmukaisiin ohjausyksikén liittimiin.
Kytke myos lisavarustemoduulit, mikali niita sisaltyy toimitukseen.
Kytke ohjauspaneelin kaapeli liittimeen X13.

Aseta ohjauspaneelin pidike ohjausyksikkoon. Aseta ohjauspaneeli syvennykseen,
jos se on poistettu siita.

Taajuusmuuttajan ohjausyksikon (ZCU-1x) oletusarvoiset
1/0-liitannat

Kytkenta Termi Kuvaus

XPOW ulkoinen sy6ttéjannite

+24VI

+24V GND 24 v DC, 2 A min. (ilman lisdvarustemoduuleja)
2 GND
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Kytkenta Termi Kuvaus
XAl Janniteohje ja analogiatulot
oo +VREF 10V DC, R 1...10 kohm
“— 1 |+VREF
! i > |.VRer| -VREF |-10VDC,R_1...10 kohm
|
‘—Wl —| 3 |AGND| AGND Maa
L S4 | Al AlLr -
L j i ‘ 5 Al- Nopeusohje
= = 6 Al2+ All- 0(2)10 Vv, Rin > 200 kohm
Alz | A|12' Al2+ Oletusasetuksena ei kiytdssa.
: Al1:l
ST WNEET Al2- 0(4)...20 mA, R;, =100 ohm
i1 Virran () / jannitteen (U) valinnan siirtoliitin (Al1)
J2 Virran (I) / jannitteen (U) valinnan siirtoliitin (AI2)
XAO-analogialahdot
o AO1 Moottorin nopeus, rpom
1 AOT || — —
Pl 0...20mA, R, <500 ohm
m‘ - 2 |aAcND|| AGND L
C> } i 38 AO2 AO2 Moottorin virta
! [
T 4 AGND AGND 0...20 mA, R_ < 500 ohm
XD2D taajuusmuuttajien valinen liitanta
B Isantd/orja-liitanta, D2D-liitanta tai sisdisen
1 B kenttavaylan litanta
2 A A
S BGND BGND
4 Shield " "
Suojavaip-
pa
J3 Taajuusmuuttajien valisen liitannan paatevastus
XRO1, XRO2, XRO3 relelahdot
NC Valmis
! NC 250VAC/30VDC
7, 2 |com com A
< t—18 NO NO
EJ
> 5 | o CoM |250VAC/30VDC
Fault % | 2A
< —— 1 NC NO
2 C,\?OM NC | Vika (-1)
3
COM 250VAC /30VDC
2 +24VD | >A
5 |DIOGND |R NO
XD24 apujannitelahto, digitaalinen lukitus
DIIL Kayntilupa
— Tt DIIL yntiie
o | +24vD +24VD | +24V DC 200 mA
3 DICOM DICOM |Digitaalitulon maa
4 +24VD +24VD +24V DC 200 mA
5 DIOGND m
DIOGND | Digitaalitulon/-1ahdén maa
XDIO-digitaalitulot/-lahdot
DIO1 Lahto: kayttévalmis
1 DIO1
2 DIO2 DIO2 Laht6: kdynnissa

J6

Maan valinta
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Kytkenta Termi Kuvaus

XDI-digitaalitulot

DI1 Seis (0) / Kay (1)

+24VD | &
2 S| D2 Eteen (0)/ Taakse (1)
© DIOGND | -
DI3 Kuittaus
1 DI DI4  Kiihdytys-/hidastusajan valinta
2 DiI2 . o
3 o3 DI5 Vakionopeus 1 (1 = Kdytdssa)
DI6 Oletusarvoisesti ei kaytossa.
4 Di4
5 DI5
6 Di6
.. ouT Safe torque off -piirien tulee olla kiinni, jotta taa-
i L 1 ouT juusmuuttaja voi kaynnistya.
ISP 2 SGND SGND
el VS 3 IN1 IN1
I 4 IN2
= = IN2
X12 Turvallisuuslisdvarusteiden liitanta
X13 Ohjauspaneelin liitanta
X205 Muistiyksikon liitanta

Kaikissa ruuviliittimissa voidaan kayttaa johdinkokoja 0,5...2,5 mm2 (24...12 AWG; seka
saikeinen etta yksijohtiminen johdin). Kiristysmomentti on 0,5 N-m.

Taajuusmuuttajan kaynnistaminen

Ennen kuin kaynnistat taajuusmuuttajan, varmista, etta asennus on valmis.
Varmista myos, ettda moottorin kdynnistaminen on turvallista. Tarvittaessa
kytke moottoriirti muusta jarjestelmasta vahingon tai vaaran ehkaisemiseksi.

tai uudelleenkaynnistystoimintojen kayttéonottoa, etta ne eivat voi johtaa
vaaratilanteisiin. Kun nama toiminnot valitaan kayttoon, ne palauttavat
taajuusmuuttajan toimintaan vian tai virtakatkoksen jalkeen. Jos toiminnot
ovat kaytossa, laitteisto on merkittava selkeasti standardin
I[EC/SFS-EN/UL 61800-5-1 kohdan 6.5.3 vaatimalla tavalla. Merkinnassa on
esimerkiksi laitteiston automaattisesta kaynnistymisesta varoittava teksti.

f Varmista ennen taajuusmuuttajan ohjausohjelman automaattisten viankuittaus-

Suorita kdaynnistystoiminto ohjauspaneelista. Nayton alareunan kaksi komentoa
osoittavat naytén alla olevien kahden valintapainikkeen (= ja <J) toiminnot.
Valintapainikkeilla valittavat komennot vaihtuvat kayttotilanteen mukaan. Voit siirtaa

kohdistinta ja muuttaa arvoja aktiivisena olevassa nakymassa nuolindappaimilla (@,

, ja @). Painike \Y nayttaa tilannekohtaisen ohjesivun.
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1.

Kytke taajuusmuuttajan virta.
Varmista, etta moottorin tyyppi-
kilven tiedot ovat kaytettavissa.

4.

Valitse kieli, jota haluat kayttaa,
ja paina (Seuraava)-painiket-
ta.

Huomautus: Kun olet valinnut
kielen, ohjauspaneelin palautumi-
nen kestdaa muutaman minuutin.

2.

Ensimmaisen kaynnistyksen assis-
tantti opastaa sinut ensimmaisen
kaynnistyksen lapi. Valitse Valikko
ja avaa paavalikko painamalla
(Valikko)-painiketta. Valitse Assis-
tantit ja paina & (Valitse)-paini-
ketta.

3.

Valitse Basic setup ja paina
(Valitse)-painiketta.

Fauko £ ALSBED 00 rpm | Kauko ¥ ALSEB0 0.0 rpm
Valikko

@ Parametrit 3

0F code

Assistantit 3

g Energiatehokkuus (3

ra L.

Lopeta 11:34 Valitse | Takaisin 11:38 Yalitse
5. 6.

Valitse alue, jota haluat kayttaa,
japaina (Seuraava) -painiket-
ta.

Tee seuraavat valinnat. Paina
kunkin valinnan jalkeen (Seu-
raava)-painiketta.

Kauko £ ACSEED 00 rpm | Kauko =23 ACSEED 01 rpm | Kauko ¥ ALSEB0 0.0 rpm
Kieli L1 | Lokalisointi 1 | Yksikiit | E—
Kielen muuttaminen kesta hetken Oletusyksikit. Muuta naytrivksikkog tarvittaessa.
aikaa. l-jarjestelma Yksikan v 0000 oo
ij:l.ll:kmb Yhedysvaltalainen jarjestelma Tariffivaluutta EUR »
Suami
Swvenska
Poistu 11:38 Seuraava | Edelllinen 11:39 Seuraava | Edelllinen 11:34 Seuraava
7. 8. 9.
Fauko Y ACSRE0 0.0 rpm | Kauko Y ALSBE0 0.0 rpm | Kauko ¥ ACSBE0 0.0 rpm
Piivamasrs ja kellonaika ®MC— | Syittijannite W1 | Moottorin tiedot [ E—

Anna tamanhetkinen paivamasrs ja
kellonaika.

Aika

380415 W w

Tarkista arvot moottarin arvokilvests
|a sydta ne tahan.

Epstahtimanttari »

Manttarin YRR i

Mootarin nimellisjannite -

Faivamaaran nayitot.. pawakuuka.. » Moottarin nimellisvirta -

Edelllinen 11:349 Seuraava | Edelllinen 11:39 Seuraava | Edelllinen 11:349 Seuraava
10. 11. 12.

Kauko 2 ACSEE0 0.0 rpm | Kauko =23 ALEBE0 0.1 rpm | Kauko 2 ACSBE0 0.0 rpm

Moottorin lisdasetukset W1 | Rajat B | T.muutt. nimedm [ m—

Mama aszewkset saatmavat parantaa

Miniminopeus

150000 rprm »

Mimi ngkyy ohjauspaneelingysn

tarkkuutra, jos ne ovar kaytemdvissi, Maksiminopeus 1500.00 rpm e | ylareunassa. TAma auttaa ndkernaan,
Muoottorin nimellinen cos Flhi 000w Maksimivirta 306 Am ;ﬂhlfamﬂﬂttﬂl'la Tama taajuusmuuttaja
Woottorin nimellismome... 0.000 M ow Minirnimornentti 1 -300.0 % w : - S
Moottorisgatitapa OTC Maksimimomentt 1 3000 % w Taajuusmuutajan nimi

Edelllinen 11:39 Seuraava | Edelllinen 11:39 Seuraava | Edelllinen 11:349 Seuraava

13. 14. 15.
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Kauko ¥ ACSHED 00 rpm | Kauko ¥ ALSEB0 0.0 rpm | Kauko ¥4 ALSE80 0.0 rpm
Suuntatesti | VYarmuuskop.? EE | | Khyttoonotto on valmis
Tarkista suunta pyantcamalla moottoria. | Kopion kaikki asetukset Taajuusmuuttaja on kayrdvalmis.

Ei, ohita test ohjauspaneeliin tallennettuun
varmuuskopiotiedostoon. Palautus:
Walikko = Varmuuskopior,

Fylla, testaa het

E—
nr’: \n”:l—mllll‘\'.‘llnn;n
Edelllinen 11:39 Seuraava | Edelllinen 11:34 Seuraava | Edelllinen 11:39 VYalmis

Moottorin ylikuormitussuojaus

Tehtaalla asennettu moottorin ylikuormitussuojaus ei oletusarvoisesti ole kaytossa.
Moottorin termisen ylikuormitussuojauksen mittauksessa voidaan kayttaa moottorin
lampotila-antureita, parametreihin perustuvaa moottorin mallinnusta ja arviointia tai
moottorista mitattua virtaa ja moottorin luokkakayria. Jos haluat ottaa kayttéon
moottorin malliparametreihin tai anturimittauksiin perustuvan suojauksen, maarita
parametri 35.11 ja sita seuraavat parametrit parametriin 35.55 asti. Jos haluat ottaa
kayttoon moottorin luokkakayrat, aseta parametri 35.56. Moottorin ylikuormitusluokka
on oletusarvoisesti 20. Arvo on valittavissa parametrilla 35.57.

Voit lukea lisatietoja asetusryhman 35 parametreista painamalla ohjauspaneelin

tietonappainta (). Taajuusmuuttajan ylikuormitusparametrit on maaritettava oikein.
Muussa tapauksessa moottori voi vahingoittua.

Kenttavaylatiedonsiirto

Jos sisaanrakennetun kenttavaylan tiedonsiirto halutaan ottaa kaytt66n Modbus RTU
-tiedonsiirrossa, vahintaan seuraavat kolme parametria on maaritettava:

Parametri Asetus Kuvaus
20.01 Ulk1l komennot Sisaanrakennettu |Valitsee kenttavaylan kaynnistys- ja pysaytyskomentojen
kenttavayla Iahteeksi, kun ULK1 on valittu aktiiviseksi ohjauspaikaksi.
22.11 Nopeusohjeen 1 SKV ohje 1 Valitsee sisaanrakennetun kenttavaylaliitannan kautta
lahde vastaanotetun ohjeen nopeusohjeeksi 1.
26.11 Momenttiohjeen1 |SKV ohje 1 Valitsee sisadanrakennetun kenttavaylaliitannan kautta
valinta vastaanotetun ohjeen momenttiohjeeksi 1.
28.11 Taajuusohjeen 1 SKV ohje 1 Valitsee sisadanrakennetun kenttavaylaliitannan kautta
lahde vastaanotetun ohjeen taajuusohjeeksi 1.
58.01 Protokolla kaytdssa Modbus RTU Alustaa tiedonsiirron sisaanrakennetun kenttavaylan
kautta.
58.03 Osoite 1 (oletusarvo) Osoite. Verkossa ei voi olla kahta asemaa, joilla on sama
osoite.
58.04 Vaylan nopeus 19,2 kbps (oletusar- | Maarittaa liitdnnan tiedonsiirtonopeuden. Kayta samaa
Vo) asetusta kuin isantdasemassa.
58.05 Pariteetti 8 EVEN 1 (oletusar- |Valitsee pariteetti- ja stop-bitin asetuksen. Kaytad samaa
Vo) asetusta kuin isantaasemassa.

58.06 Tiedonsiirron oh- |Asetusten paivitys |Vahvistaa SKV-asetuksiin tehdyt muutokset. Kayta tata,
jaus jos olet muuttanut mita tahansa ryhman 58 parametria.

Muut kenttavaylan kokoonpanoon liittyvat parametrit:

58.14 Tiedonsiirtokatkos- | 58.17 Lahetysviive 58.28 SKV oloarvon 1 58.34 Sanajarjestys
toiminto tyyppi




94 Fl - Asennuksen pikaohjeet

58.15 Tiedonsiirtokatkos- | 58.25 Ohjausprofiili 58.31SKVoloarvon1lapi-|58.101 Data l/O 1
toiminto nak.lahde

58.16 Tiedonsiirtokatkok- | 58.26 SKV ohjeen 1 tyyppi| 58.33 Osoitetila 58.124 Datal/0 24 aika
sen aika

Varoitukset ja viat

Varoitus Vika |Lisakoodi Kuvaus

A2A1 2281 |Virran kalibrointi | Varoitus: Virran kalibrointi suoritetaan seuraavan kaynnistyk-
sen yhteydessa.

Vika: Lahtovaiheen virranmittauksen vika.

- 2310 |Ylivirta Lahtovirta ylittad sisdisen raja-arvon. Tama voi johtua myds
maasulusta tai vaihekatkoksesta.

A2B3 2330 | Maavuoto Kuorman epatasapaino, joka johtuu tyypillisesti moottorin tai
moottorikaapelin maavuodosta.

A2B4 2340 | Oikosulku Moottorissa tai moottorikaapelissa on oikosulku.

- 3130 |Syotonvaihekatkos | Tasajannitevalipiirin jannite vaihtelee sy6ttélinjan puuttuvan
vaiheen vuoksi.

- 3181 |Kaapelointi- tai Sy6tto- ja moottorikaapelit on kytketty vaarin.
maasulkuvika
A3Al 3210 |Valipiirin ylijannite |Tasajannitevalipiirin jannite on liian korkea.
A3A2 3220 |Valipiirin alijannite |Tasajannitevalipiirin jannite on lilan matala.

- 3381 | Lahdonvaihekatkos | Jokin kolmesta vaiheesta on irti moottorista.

- 5090 |STO-laitevika STO-laitediagnostiikka on havainnut laitevian. Ota yhteys
ABB:hen.

A5A0 5091 | Safe torque off Safe torque off -toiminto (STO) on aktiivinen.

ATCE 6681 | SKV:n tiedonsiirto- |Sisadanrakennetun kenttavaylan tiedonsiirtokatkos.
katkos
A7C1 7510 |KVS A tiedonsiirto | Tiedonsiirtoyhteys taajuusmuuttajan (tai ohjelmoitavan logiik-
kaohjaimen) ja kenttavaylasovittimen valilla on katkennut.
ACAB - I/0-laajennuksen | Parametreilla maaritetyt I/O-laajennusmoduulien tyypit ja
konfigurointivika |paikat eivat vastaa havaittua kokoonpanoa.
AFF6 - Tunnistusajo Moottorin ID-ajo kaynnistyy seuraavan kaynnistyksen yhtey-
dessa.

- FA81 |Safetorque offl Safe torque off -toiminnon piiri 1 on poikki.
menetetty

- FA82 |Safetorqueoff2 |Safe torque off -toiminnon piiri 2 on poikki.
menetetty

STO (Safe torque off) -toiminto

Taajuusmuuttajassa on standardin IEC/EN 61800-5-2 mukainen Safe torque off
-toiminto (STO). Toimintoa voidaan kayttaa esimerkiksi viimeisena toimilaitteena
turvapiireissa, jotka pysayttavat taajuusmuuttajan vaaratilanteessa (esimerkiksi
hatapysaytyspiirissa).

Kun STO-toiminto on aktiivisena, se estaa taajuusmuuttajan paateasteen
tehopuolijohteita saamasta ohjausjannitetta ja estaa siten taajuusmuuttajaaluomasta
moottorin pydrittamiseen tarvittavaa momenttia. Ohjausohjelma muodostaa
parametrilla 31.22 maaritetyn ilmoituksen. Jos moottori on kdynnissa, kun Safe torque
off -toiminto on aktivoitu, moottori pysahtyy vapaasti pyorien. Aktivointikytkimen
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sulkeminen poistaa STO-toiminnon kaytodsta. Mahdollisesti syntyneet vikatilat on
nollattava ennen uudelleenkdynnistysta.

STO-toiminnolla on redundanttinen rakenne, jossa turvatoiminnon toteutukseen
kdytetaan molempia kanavia. Tassa oppaassa annettavat turvatoiminnon tiedot on
laskettu redundanttista kayttoa varten. Tiedot eivat koske sovelluksia, joissa kaytdssa
on vain yksi kanava.

Safe torque off -toiminto ei kytke paa- ja apupiirien jannitetta irti
taajuusmuuttajasta. Taman vuoksi sahkdosien huoltotoimet voidaan tehda
vasta, kun taajuusmuuttaja on kytketty irti verkkosyotosta.

Huomautus:

« Jos pysahtymista vapaasti pyorien ei sallita, taajuusmuuttaja ja koneisto on
pysaytettava asianmukaisella pysaytystavalla ennen STO-toiminnon aktivointia.

+  STO-toiminto ohittaa kaikki muut taajuusmuuttajan toiminnot.

Kytkennat
Turvakytkinten on avauduttava ja sulkeuduttava 200 ms:n kuluessa toisistaan.

Kytkennassa on suositeltavaa kayttaa kaksoissuojattua kierrettya parikaapelia.
Kytkimen ja taajuusmuuttajan ohjausyksikon valisen kaapeloinnin enimmaispituus on
300 m. Maadoita kaapelin suojajohdin vain ohjausyksikon paasta.

Kelpuutus

Turvatoiminnon turvallinen kaytté on varmistettava kelpuutuskokeella. Kokeen
suorittajan taytyy olla tehtavaan pateva henkild, jolla on riittava ammattitaito ja
turvatoiminnon tuntemus. Testin suorittajan on dokumentoitava ja allekirjoitettava
testausmenettelyt ja testausraportti. STO-toiminnon kelpuutuskoeohjeet annetaan
taajuusmuuttajan laiteoppaassa.

Tekniset tiedot

»  Ohjausyksikdn STO-tuloliittimien jannitteen tulee olla vahintaan 17 V DC, jotta
jarjestelma tulkitsee sen arvoksi 1

«  STO-toiminnon reaktioaika (lyhin havaittavissa oleva katkos): 1 ms

« STO-toiminnon vasteaika: 2 ms (tyypillinen), 30 ms (enimmaisaika)

« Vian havaitsemisaika: Kanavat ovat eri tiloissa pidempaan kuin 200 ms.
» Vikareaktioaika: Vian havaintoaika + 10 ms

«  STO-toiminnon vikailmaisun (parametri 31.22) viive: <500 ms

«  STO-varoituksen (parametri 31.22) viive: < 1000 ms.

«  Turvallisuuden eheyden taso (SIL, EN 62061): 3

- Performance level, suoritustaso (PL, EN ISO 13849-1): e

STO on standardin IEC 61508-2 mukainen tyypin B turvakomponentti.

STO-toiminnon taydelliset turvallisuustiedot, tarkat vikataajuudet ja vikatilat annetaan
taajuusmuuttajan laiteoppaassa.
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FR — Consignes d’installation

Contenu de ce guide

Ce guide vous présente dans les grandes lignes la procédure de montage du module
variateur dans une armoire Rittal VX25 de 600 mm de large. Pour le montage dans
d’autres armoires et des consignes détaillées, des directives d’ingénierie, les
caractéristiques techniques ou les consignes de sécurité compléetes, reportez-vous
au manuel d’installation en anglais

Consignes de sécurité
Sécurité générale

Ces consignes sont destinées a toutes les personnes chargées de I'exploitation du
variateur.

Vous devez respecter les consignes du variateur. Leur non-respect est
susceptible de provoquer des blessures graves, voire mortelles, ou des

dégats matériels.

- Stockezle variateur dans son emballage jusqu'a son installation. Une fois déballé,
protégez-le de la poussiére, des débris et de I'hnumidité.

. Utilisezles équipements de protection individuelle requis (chaussures de sécurité
avec coquille métallique, lunettes et gants de protection, manches longues, etc.).
Certaines parties du variateur ont des bords tranchants.

- Lorsque le variateur ou un équipement raccordé est sous tension, n’intervenez
pas sur le variateur, le cable moteur, le moteur ni sur les cables ou circuits de
commande.

- N’intervenez pas sur le variateur lorsque ce dernier est raccordé a un moteur a
aimants permanents. Lorsque le moteur a aimants permanents tourne, le variateur
et ses bornes d’entrée et de sortie sont sous tension.

« Vous ne devez pas utiliser la rampe d’extraction/installation du module avec des
plinthes excédant la hauteur maxi autorisée.

«  Assurez-vous que la rampe d’installation/extraction du module est bien fixée.

- Faites attention a ne pas faire basculer le module lorsque vous le déplacez au sol
: Déployez les béquilles en les tirant Iégérement vers le bas et en les faisant pivoter
vers I'extérieur (1, 2). Il est aussi recommandé d’enchainer I'appareil quand c’est
possible. Vous ne devez pas pencherle module variateur. Il est lourd et son centre
de gravité est élevé. Une inclinaison de plus de 5 degrés suffit a faire basculer le
module. Ne laissez pas I'appareil sans surveillance sur un sol glissant.
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«  Pour éviter que le module variateur se renverse, enchainez-le a I'armoire (1) par
ses anneaux de levage avant d’insérer le module dans I'armoire ou de I'’en extraire.
Pour insérer le module dans I'armoire ou I’en sortir, procédez avec précaution, de
préférence a deux. Maintenez une pression constante avec un pied sur la base du
module (2) pour 'empécher de basculer sur I'arriére.

Sécurité électrique

Ces précautions s'appliquent a toute intervention sur le variateur, le moteur ou son
cablage.
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susceptible de provoquer des blessures graves, voire mortelles, ou des dégats

f Vous devez suivre les consignes de sécurité a la lettre. Leur non-respect est
matériels.

Seul un électricien qualifié est autorisé a effectuer la maintenance ou les
raccordements.

Effectuez les étapes suivantes avant toute intervention.

1. Identifiez clairement le site d’installation et 'équipement nécessaire.

2. Déconnectez toutes les sources électriques possibles. Vérifiez qu’aucune
reconnexion n'est possible. Verrouillez-les en position ouverte et fixez-y des
messages d’avertissement.

« Ouvrez le sectionneur principal du variateur.

« Ouvrezlinterrupteur de précharge, si présent.

«  Ouvrez aussi le sectionneur du transformateur. (Le sectionneur principal de
I'armoire ne sectionne pas la tension des jeux de barres d’entrée c.a. de
I'armoire du variateur).

- Ouvrezlinterrupteur-sectionneur de tension auxiliaire, si présent, ainsi que
tous les autres appareillages de sectionnement servant a isoler le variateur
des sources de tension dangereuse.

«  Siun moteur a aimants permanents est raccordé au variateur, utiliser un
interrupteur de sécurité ou tout autre moyen pour isoler le moteur du variateur. “

« Isolez les signaux de commande de toute tension externe dangereuse.

. Aprés sectionnement du variateur, vous devez toujours attendre les 5 minutes
nécessaires a la décharge des condensateurs du circuit intermédiaire avant
de raccorder 'adaptateur.

3. Vous devez protéger les éléments sous tension du site d'intervention contre les
contacts de toucher.

4. Prenezdes précautions particuliéres sivous travaillez a proximité de conducteurs
dénudés.

5. Vérifiez, par une mesure avec un voltmetre de qualité, I'absence de tension dans
I'installation. Si vous devez déposer ou démonter les protections ou tout autre
élément de I'armoire pour effectuer la mesure, respectez les lois et réglementations
locales relatives aux interventions sur des pieces sous tension (y compris, mais
non limité a la protection contre les arcs et les chocs électriques).

- Vérifiez que le testeur de tension fonctionne normalement a une source de
tension connue avant et apres la mesure de I'installation.

. Latensionentreles bornes d’entrée du variateur (L1, L2, L3) et le jeu de barres
de mise a la terre (PE) doit étre nulle.

« Latensionentre les bornes de sortie du variateur (T1/U, T2/V, T3/W) et le jeu
de barres de mise a la terre (PE) doit étre nulle.
Important ! Vous devez répéter la mesure en réglant le voltmétre sur tension
c.c. Prenez des mesures entre chaque phase et la terre. Il y a un risque de
tension c.c. dangereuse lors de la charge a cause des capacités de fuite du
circuit moteur. Cette tension peut subsister longtemps aprés la mise hors
tension du variateur et se décharger lors d’une mesure.

« Latension entre les bornes c.c. du variateur (UDC+ et UDC-) et la borne de
terre (PE) doit étre nulle.
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6.
7.

Procédez ala mise alaterre temporaire conformément a laréglementation locale.

Vous devez obtenir un permis d’intervention aupreés du responsable des
raccordements.

Sélection des cables et des fusibles

Sélectionnez les cables de puissance. Respectez la réglementation locale.

Cable d’alimentation : Utilisez des cables symétriques blindés (VFD) pour une
CEM optimale. Installations NEC : il est également permis d’utiliser un conduit a
conductivité continue, qui doit étre mis a la terre aux deux extrémités.

Cable moteur : ABB vous conseille un cable moteur blindé symétrique (cable VFD),
qui réduit les courants de palier ainsi que les contraintes et I'usure de I'isolant
moteur, et assure en outre une CEM optimale. Les conducteurs a lI'intérieur d’'un
conduit a conductivité continue sont autorisés dans les installations NEC, quoique
déconseillés. Vous devez mettre le conduit a la terre aux deux extrémités. Utilisez
un conducteur de terre isolé distinct du moteur au variateur dans le conduit.

Valeur de courant nominale : courant de charge maxi.

Tension nominale (minimum) : Installations CEI : un cable de 600 Vc.a. peut étre
utilisé jusqu’a 500 Vc.a.; un cable de 750 Vc.a. jusqu’a 600 Vc.a. ; un cable 1000 Vc.a.
jusqu’a 690 Vc.a. Installations NEC : cable de 600 Vc.a. pour les moteurs 230 Vc.a.
et cable de 1000 Vc.a. pour les moteurs 480 et 600 Vc.a. Cable de 600 Vc.a. pour
une tension réseau de 230 et 480 Vc.a. et cable de 1000 Vc.a. pour une tension
réseau de 600 Vc.a.

Température nominale : Installations CEl : le cable sélectionné doit résister au
moins a la température maxi admissible de 70 °C du conducteur en service continu.
Installations NEC : utilisez des conducteurs de 75 °C minimum. La température
d’isolement peut étre plus élevée tant que I'intensité admissible se base sur des
conducteurs de 75 °C.

Sélectionnez les cables de commande.

Utilisez un cable a deux paires torsadées blindées pour les signaux analogiques.
Utilisez un cable a blindage unique ou double pour les signaux logiques, de relais
et d’E/S. Ne réunissez jamais des signaux 24 V et 115/230 V dans un méme cable.

Le variateur et le cable réseau doivent étre protégés par des fusibles adéquats.

Pour les sections typiques des cables de puissance, voir

Pour les fusibles appropriés, voir

Vérification du site d’installation

Sur le site d’installation, passez en revue les points suivants :

Le site d’installation doit étre suffisamment ventilé ou refroidi pour évacuer la
chaleur du variateur. Cf. caractéristiques techniques.

Les conditions ambiantes sont conformes aux spécifications du variateur. Cf.
caractéristiques techniques.

Les matériaux derriére, au-dessus et en dessous du variateur sont aussi
ininflammables.
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- Les dégagements autour de I'appareil sont suffisants pour ne pas entraver la
circulation d’air de refroidissement et permettre la maintenance et le bon
fonctionnement. Cf. dégagements requis pour le variateur.

- Levariateur ne doit pas se trouver a proximité d’'une source de champ magnétique
fort, telle que conducteurs monobrins a forte intensité ou bobines de contacteur.
Un champ magnétique fort est susceptible de créer des interférences ou de
perturber la précision du fonctionnement du variateur.

Réactivation des condensateurs

Sile variateur est resté hors tension pendant au moins un an, vous devez réactiver les
condensateurs du bus c.c. Cf. ou contactez un technicien ABB.

Vérification de la compatibilité du variateur avec le schéma
de mise a la terre

Lorsque la varistance phase-terre est branchée, le variateur standard sans filtre RFI
peut étre raccordé sur un réseau en régime TN-S (mise a la terre symétrique). Si vous
installez le variateur sur un autre type de réseau, vérifiez si vous ne devez pas
déconnecter le filtre RFI et la varistance phase-terre. Cf. document anglais

un réseau non prévu pour cet usage, car cela peut s’avérer dangereux ou

f Il est interdit de raccorder un variateur équipé du filtre RFI option +E200 sur
endommager I'appareil.

un réseau non prévu pour cet usage, car cela risque d’'endommager le circuit

f Il est interdit de raccorder un variateur équipé de la varistance phase-terre sur
des varistances.

Systémes en couplage triangle 525...690 V avec mise a la terre
asymétrique ou centrale

Vous ne devez pas installer le variateur sur un réseau en couplage triangle avec
mise a la terre asymétrique ou centrale 525...690 V. Il ne suffit pas de débrancher
le filtre RFI et la varistance phase-terre pour protéger le variateur.

Déplacement du variateur jusqu’au site d’installation et
déballage

Transportez le module variateur dans son emballage jusqu’au site d'installation. Utilisez
un transpalette pour déplacer les colis lourds.

Pour déballer le colis :
« Coupez les sangles (A)

- Déballez les colis annexes (B)



https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AUA0000125152&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AUA0000125152&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AUA0000125152&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
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Retirez le revétement extérieur en le soulevant (C)

Retirez le revétement en le soulevant (D).

7

®)

® @@ ©

3AUA0000101742

Contenu du colis

1 |Configuration standard du module variateur : protections en plastique transparent.
Cf. ci-dessous pour le contenu de I'emballage.
2 |Configuration standard du module variateur : bornes de raccordement des cables moteur.
Cf. ci-dessous pour le contenu de 'emballage.
Socle contreplaqué
4 | Module variateur avec les options prémontées en usine, étiquette multilingue de mise en garde

contre les tensions résiduelles, plaque de guidage supérieure et inférieure, rampe télescopique,
vis de fixation dans un sachet en plastique, unité de commande externe avec plaque serre-cables
des cables de commande et modules optionnels prémontés en usine, microconsole avec cables
ou avec kit de montage sur porte (option +J410), documents de livraison et guide d’installation et
de mise en route multilingue (version papier). Autres manuels en version papier avec I'option +R7xx.

Palette
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3AXD50000013807

FR — Consignes d’installation 103

Contenu de I’emballage B1 (configura-
tion standard du module variateur)

1 |Cales pour le transport

2 |Protection en plastique transparent
pour les cables moteur

3 | Etrier de fixation pour la grille infé-
rieure

Fond en carton

Couvercle en carton

Cale

4
5

6 |Grille inférieure
7

8 |Liens

9

Vis dans un sachet en plastique

10 |Protection en plastique transparent
pour l'arriére du module (partie su-
périeure)

11 |Protection en plastique transparent
pour I'arriére du module (partie infé-
rieure)

12 |Protection en plastique transparent
pour I'avant du module

13 |Protection en plastique transparent
pour les cables réseau

14 |Protection en plastique transparent
pour le haut du module

15 |Protection a I’entrée en plastique
transparent pour les cables réseau
sur les cOtés

16 |Cache inférieur en plastique trans-
parent 1

17 |Cache inférieur en plastique trans-
parent 2

18 |Protection métallique
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3AXD5000009515

Contenu de I’emballage B2 avec configu-
ration standard du module variateur

1 |Cales pour le transport

2 |Borne pour le raccordement des
cables moteur T3/W2

3 |Borne pour le raccordement des
cables moteur T2/V2

4 |Borne pour le raccordement des
cables moteur T1/U2

5 |Borne de terre

6 |Boite en carton

Vis et isolants dans un sachet en
plastique

\\f\/

q

R

| \
|

o

3AXD50000452965

Contenu du colis de la rampe

1
2

Sachet avec les vis

Rampe télescopique d’extraction et
d’insertion

Boite en carton
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Contenu de la boite avec les acces-
soires : Kit d’assemblage
3AXD50000453900

1 |Visserie (entretoises pour le mon-
tage du module FSO incluses)

2 |Passe-cables en caoutchouc pour
les trous d’entrée des cables de
'unité de commande percés dansle
capot avant central du module varia-
teur

Fixation pour I'armoire Rittal VX25

4 |Equerre pour fixer le module varia-
teur par le haut (3AUA0000096082).
La patte de fixation assure un déga-
gement permettant la circulation de
I'air de refroidissement, et évite au-
ssique les vis de fixation du module
variateur frottent contre la plaque.

5 |Boite en carton

3AXD50000453894

Mesure de la résistance d’isolement du cable réseau, du
moteur et de son cablage

Cf. figure H.

Avant de raccorder le cable réseau au variateur, mesurez sa résistance d’isolement
conformément a la réglementation locale.

Mettez a la terre le blindage du cable moteur du c6té moteur. Pour minimiser les

interférences, effectuez une reprise de masse sur 360° a I'entrée des cables ou faites
une queue de cochon aussi courte que possible.

Mesurez la résistance d’isolement du moteur et de son cablage lorsqu’il est sectionné
du variateur. Mesurez la résistance d’isolement du cable moteur entre chaque phase
et la terre de protection (PE) avec une tension de mesure de 1000 Vc.c. Les valeurs
mesurées sur un moteur ABB doivent étre supérieures a 100 Mohm (valeur de référence
a25°Cou77°F). Pour larésistance d’isolement des autres moteurs, priére de consulter
les consignes du fabricant.

N.B.:La présence d'humidité a l'intérieur de I'enveloppe du moteur réduit sa résistance
d'isolement. Si vous soupgonnez la présence d’humidité, séchez le moteur et
recommencez la mesure.




106 FR - Consignes d’installation

/ U1 " U1-PE, VA-PE, W1-PE
VA1
1000 V DC, @ ° e
> 100 Mohm ° W1 o
Refroidissement
Cf. section pour les pertes et le débit d’air de

refroidissement dans le variateur.

Montage du module variateur en armoire
Cf. figure B :

« Montez les sections perforées sur I'arriére du chassis de 'armoire.

- Retirez la plaque de guidage inférieure située en bas du module.

- Montezles guides et la plaque de guidage inférieure sur la téle du bas de I'armoire.
- Fixez la rampe télescopique d’insertion sur la plaque de guidage inférieure.

Cf. figure C:

. Otezle film de protection en plastique transparent qui recouvre les deux parois.
Cf.figueD:

« Montezlagrille de fond sur le module variateur sil'armoire n'a pas de t6le de fond
et que le module variateur doit étre protégé IP20 sur l'arriére.

« Montez I'équerre de fixation sur le module variateur.

« Placez la protection métallique sur le haut du module variateur.

« Placezles protections sur les téles de fond du module variateur.

Cf. figureE:

. Alaide de chaines, fixez le module variateur au chassis de I'armoire.

- Faites glisserle module variateur le long de larampe télescopique d'insertion pour
le faire pénétrer dans l'armoire.

« Retirezla rampe.
Cf. figure F:
-  Fixez le module variateur sur la plaque de guidage inférieure.

-  Fixez le module variateur par le haut sur les sections perforées de I'armoire.

Raccordement des cables de puissance et montage des
protections

Etape |Taches (cables moteur) Figure

1 Montez les bornes de terre sur le chassis du module variateur. ]
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Etape |Taches (cables moteur) Figure
2 Insérez les cables moteur dans I'armoire. Effectuez une reprise de masse sur 360° K
des blindages de cable en entrée d’armoire.
Raccordez les blindages torsadés des cables moteur a la borne de terre. L
4 Vissez et serrez manuellement les isolants sur le module variateur. Fixez la borne M
de raccordement T3/W2 sur les isolants.
N’utilisez pas de vis plus longues ou de couple de serrage plus impor-
tant que ce qui est indiqué sur le schéma, car vous risqueriez d’endo-
mmager I'isolant et de causer des tensions dangereuses au niveau du
chassis du module.
5 Raccordez les conducteurs de phase T3/W2 a la borne T3/W2. N
6 Placez les bornes T2/V2 sur les isolants. Cf. mise en garde a I'étape 4. -
7 Raccordez les conducteurs de phase T2/V2 a la borne T2/V2. -
8 Placez les bornes T1/U2 sur les isolants. Cf. mise en garde a I'étape 4. -
9 Raccordez les conducteurs de phase T1/U2 a la borne T1/U2. -
10 Si 'armoire n’a pas de téle de fond et que le degré de protection IP20 est requis : o,P
. Alaide d'un foret étagé, percez des ouvertures dans les protections internes en
plastique transparent, d'un diamétre suffisant pour laisser passer les cables
moteur. Ebavurez les percages. Otez la partie évidée afin de pouvoir passer la
protection autour des cables.
- Retirez le film plastique sur les deux faces des protections.
- Placez les protections en plastique transparent sur les cables moteur.
11 Otez le film de protection en plastique transparent qui recouvre les deux parois. Q
Placez les protections sur le module variateur.
12 Placez le capot avant du bas sur le module variateur. Q
Etape |Taches (cables réseau) Figure
1 Effectuez une reprise de masse sur 360° des blindages des cables réseau (si prése- -
nts) en entrée d’armoire.

2 Raccordez les blindages torsadés des cables réseau et du cable de terre séparé (si -
présent) a la barre de mise a la terre de I'armoire.

3 ATaide d’un foret étagé, percez des ouvertures dans la protection en plastique R
transparent sur I'entrée de cable, d’un diamétre suffisant pour laisser passer les
cables. Les percages doivent étre alignés verticalement avec les repéres de la pro-
tection. Ebavurez les percages.
Retirez le film plastique sur les deux faces de la protection.
Fixez solidement les cables au chassis de I'armoire pour éviter qu’ils ne frottent sur
les ouvertures.

4 Insérez les conducteurs des cables réseau dans les percages pratiqués dans la S
protection en plastique transparent.

5 Raccordez les conducteurs du cable réseau aux jeux de barres de raccordement T
L1/U1, L2/V1et L3/WL.

6 Montez la protection en plastique transparent sur les passe-cables et faites-la gli- U
sser jusqu’a sa position définitive. Montez la protection en plastique transparent
sur 'avant du module et le capot supérieur. Retirez le capot de protection en carton
pour dégager la sortie d’air du module.

7 Découpez les ouvertures pour les protections des passe-cables en plastique trans- \"
parent dans les protections latérales en plastique transparent. Placez les protections
en plastique transparent sur le c6té et le haut du module variateur.
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Montage des déflecteurs

Cf. figure W et chapitre Préparation au montage en armoire dans le Manuel
d’installation.

Raccordement des cables de commande

Cf. figure X.

1. Débranchez les cables de la micro-console du connecteur X13 sur l'unité de
commande.

2. Desserrez les vis de fixation du logement de la micro-console et déposez-le.

3. Fixezla plaque serre-cables de mise a la terre des cables de commande a 'unité
de commande.

4. Raccordez les cables d'alimentation, BGDR et les fibres optiques a l'unité de
commande.

Fixez I'unité de commande sur un rail DIN, par exemple.

Raccordez les cables d’alimentation et de commande des allumages (BGDR) sur
les borniers ZPOW et BGDR du module variateur. Modules variateurs avec bornes
SOIA : Raccordez les fibres optiques dans les bornes SOIA.

7. Effectuezunereprise de masse sur 360° des blindages externes de tous les cables
de commande en entrée d’armoire.

8. Mettez ala masse les blindage des cables de commande externe au niveau d'un
collier de mise ala terre sous l'unité de commande. L'autre extrémité des blindages
doit étre laissée non connectée ou étre reliée a la terre indirectement par le biais
d’un condensateur haute fréquence de quelques nanofarads (ex., 3,3 nF/630 V).

9. Raccordezles conducteurs aux bornes correspondantes de I'unité de commande.

10. Raccordez les modules optionnels, siinclus a la livraison.

11. Raccordez les cables de la microconsole sur le connecteur X13.

12. Placez le logement de la microconsole sur I'unité de commande. Placez la

microconsole jusqu’a I'encoche si vous I'aviez retirée.

Schéma de raccordement des signaux d’E/S de l'unité de
commande variateur (ZCU-1x)

Raccordements Terme Description

XPOW Entrée alimentation externe

+24VI

+24VI GND 24 Vc.c., 2 A mini (sans modules optionnels)
2 GND
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Raccordements Terme Description

XAl Tension de référence et entrées analogiques

+VREF |10 Vc.c,, R 1...10 kohm

S 1 |+VREF
} } } i 2 -VREF -VREF -10 Vc.c,, RL 1...10 kohm
|
% 3 |AGND || AGND | Terre
S 4 | A+ —
N B 5 AN All+ Référence vitesse
== [ A All-  |0(2)...10V, R, > 200 kohm
v Al2- Al2+ Non utilisée par défaut
22 Al A-0(4)...20 mA, Ry, = 100 ohm
AlZU | AU Ale- » fen = 20V 0
i1 Sélection courant (l) / tension (U) par cavalier
pour All
J2 Sélection courant (1) / tension (U) par cavalier
pour Al2
XAO Sorties analogiques
L AO1 Vitesse moteur tr/min
1 AOT1 |} —
P 0...20 mA, R. <500 ohm
m‘ L 2 |AcND|| AGND -
C) } i 38 AO2 AO2 Courant moteur
! [
T - 4 |AGND|"AGND |0...20 mA, R <500 ohm

XD2D Liaison multivariateurs

B Raccordement maitre/esclave, multivariateurs
1 B |-————— oubus de terrain
% A A
& BGND BGND
4 | Shield -
Blindage
J3 Résistance de terminaison de la liaison multivaria-
teurs
XRO1, XRO2, XRO3 Sorties relais
; e NC Prét a démarrer
> COM COM 250 Vc.a. /30 Vc.c.
o 2A
<K t—108 NO NO
; C’\(IDCM NC En marche
A,
A 250 Vc.a. Vc.c.
. 4 3 NO COM 50 Vc.a. /30 Vc.c
Fault % m— NC Nno  2A
2 Cﬁ(’;" NC Défaut (-1)
COM 250 Vc.a. /30 Vc.c.
2 +24VD | 2 A
5 | DIOGND | R NO

XD24 Sortie en tension auxiliaire, verrouillage signaux logiques

DIIL Validation Marche

1 DIIL

2 +24VD +24VD +24 Vc.c. 200 mA

3 DICOM DICOM | Masse entrées logiques
: +24VD +24VD +24 V 200 mA

5 | DIOGND c.c. m

DIOGND | Masse entrées/sorties logiques
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Raccordements Terme Description

XDIO Entrées/sorties logiques

5101 DIO1 Sortie : Prét a démarrer
2 DIO2 DIO2 Sortie : En marche
J6 Sélection de la masse
XDI Entrées logiques
DIl Arrét (0) / Démarrage (1)
+ <
2 24VD a DI2 Avant (0) / Arriére (1)
8 DIOGND | X -
DI3 RazZ
1 bt DI4 Temps acc/déc
2 DiI2 -
DI5 Vitesse constante 1 (1 = On)
3 DI3 - —
DI6 Par défaut, non utilisée.
4 Dl4
5 DI5
6 Dl6
.. ouT Les circuits d’Interruption sécurisée du couple
Tl . 1 ouT SGND (STO) doivent étre fermés pour le démarrage du
[ | v 2 SGND variateur.
- _T| s - 3 IN1 IN1
T 4 IN2 "
= = IN2
X12 Raccordement options de sécurité
X13 Raccordement micro-console
X205 Raccordement unité mémoire

La section de cable acceptée parles bornes a visser (cables mono- et multiconducteurs)
est 0,5... 2.5 mm2 (24...12 AWG). Couple de serrage : 0,5 N-m (5 Ibf-in.)

Mise en route du variateur

aussi que le démarrage du moteur ne présente aucun risque. En cas de risque

f Le montage doit étre terminé avant le démarrage du variateur. Assurez-vous
de dégat ou de blessure, isolez le moteur des autres machines

réarmement automatique des défauts et de redémarrage automatique du
programme de commande du variateur. Ces fonctions réarment
automatiquement le variateur et le redémarrent aprés défaut ou interruption
de I'alimentation. Si elles sont activées, leur présence doit étre clairement
identifiée comme stipulé dans la norme CEI/EN/UL 61800-5-1, paragraphe
6.5.3 : par exemple, « CETTE MACHINE DEMARRE AUTOMATIQUEMENT ».

f Assurez-vous que tout danger est écarté avant d’activer les fonctions de

Procédez a la mise en route a I'aide de la microconsole. Les deux commandes en bas
del’écran représentent les fonctions des deux touches (=’ et "—J situées sous I'écran.
Les commandes des touches de fonction varient selon le contexte. Les touches fléchées

@, [E @ et servent, selon lavue active, a déplacer le curseur ou a régler les valeurs.

La touche &Y ouvre une page d’aide contextuelle.



1.

Mettez le variateur sous tension.
Gardez les données de la plaque
signalétique du moteur a portée
de main.

4.

Choisissez la langue que vous
souhaitez utiliser et appuyez sur
(Suivant).

N.B. : Aprés avoir sélectionné la
langue, patientez quelques mi-
nutes le temps que la microcon-
sole reprenne son activité.
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2.

L’assistant de mise en service
vous guide pour la configuration
initiale. Sélectionnez Menu et en-
foncez (Menu) pour ouvrir le
menu principal. Sélectionnez Assi-
stants et enfoncez la touche
(Sel).

3.

Sélectionnez Configuration de
base et enfoncez (Sel).

Distant ¥ ALSEB0 0.0 tr/min | Distant ¥ ALSEB0 0.0 tr/min
Menu Assistants

@ Paramétres (3

Assistants 3

g Efficacité énergétique (3

5, I

Sortie 10:56 Sel | Retour 10:56 Sel
5. 6.

Choisissez le systeme d’unités
que vous souhaitez utiliser et ap-
puyez sur (Suivant).

Procédez aux sélections suiva-
ntes. Appuyez sur (Suivant)
apres chaque sélection.

Distant 2 ACSRED 0.0 tr/min | Distant ¥ ALSEB0 0.0 tr/min | Distant 4 ALSE80 0.0 trsmin
Langue L1 | Localisation 1 | Unités | E—
Le changement de la langue prend du Unités préréglées Modifiez les unités d'affichage si requis
temps. International [syst. metriqua) Sélection unité
}\IL;IJ:?I::ZS Mormes US [syst. anglo-saxon) Devise tarif ELR »
Nansk
Sortie 10:56 Suivant | Retour 10:56 Suivant | Retour 10:56 Suivant
7. 8. 9.
Distant £ ACEEA0 0.0 wr/min | Distant £ ACZEA0 0.0 tr/min | Distant = ACZE0 0.0 tr/min
Date & Heure W1 | Tension réseau W1 Données moteur [ m—

Saisissez I'heure et la date du jour.

Réglez la tension réseau.

Werfiez les valeurs sur la plague

05112021 » [l Tension réseau FENIESER | sionalétique du moteur et enrez-les

Heure 10:58:56 w -l

Format date jour.mois.année » T'f"'F'E”_":'tE'-“— Moteur ane

Farmat heure 24 heures » Tension nominale moteur 00w
Retour 10:56 Suivant | Retour 10:56 Suivant Hetnur- 'ID:S? Suivaﬁt
10. 11. 12.
Distant £ ACSEB0 0.0 wr/min | Distant T ACSEB0 0.0 tr/min | Distant o ACZE80 0.0 tr/min
Réglages mot avancés EE— | Limites w1 | MNommer le variateur [ m—

Si disponibles, ces réglages peuvent

e minimum— -1500.00 tr/min »

Yitesse maximum

Le nom s'affichera en haut de I'écran

améliorer la précision. 1500.00 tr/minw» | et permettra d'idennfier le rmateur

Cos g nominal moteur 0.00m Courant maximun 306 Aw commands par le variateur.

Couple nominal moteur 0,000 Mm » Couple minirmum 1 3000 % - Morn variateur

Maode commande moteur OTC » Couple maximum 1 3000 %m

Retour 10:57 Suivant | Retour 10:57 Suivant | Betour 10:57 Suivant
13. 14. 15.
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Distant =2 ACSEED 01 tr/min | Distant ¥ ACSEED 0.0 tr/min | Distant ¥ ALSEB0 0.0 tr/min
Essai sens de rotation WSS 1 | Sauvegarder? EEE | | (onfiguration terminée
Faites tourner le mateur pour vérifier Copie tous les réglages dans un Wariateur prét 3 fonctionner
le sens de rotation. fichier sur la micro-console. Pour
Non, passe restaurer une sauvegarde: Menu >
— ! Sauvegardes.
Clui, tester maintenant .
Pas maintenant U
Q’JII\-’D”’JI’F‘ID
Hetour 10:57 Suivant | Hetour 10:57 Suivant | Retour 10:57 Fait

Protection du moteur contre les surcharges

La fonction de protection du moteur contre les surcharges n’est pas activée en usine.
Elle peut s'appuyer sur les sondes de mesure de la température du moteur, sur les
estimations fournies par le modéle moteur (défini par paramétrage), ou bien utiliser
les courbes de classe de rendement du moteur et de courant moteur mesuré. Pour
activer la protection par paramétrage ou par sondes thermiques réglez les parameétres
35.11 a 35.55. Pour activer les courbes de classe de rendement du moteur, réglez le
parametre 35.56. La classe surcharge moteur préréglée en usine est 20. Vous pouvez
modifier ce réglage au parametre 35.57.

s ? . . .

Utilisez la touche Info () de la microconsole pour en savoir plus sur le réglage du
groupe de parametres 35. Vous devez régler correctement les parametres de surcharge
du variateur pour éviter d'endommager le moteur.

Communication sur bus de terrain

Pour configurer la communication sur bus de terrain intégré pour Modbus RTU, vous
devez au moins régler ces parametres :
Paramétre

Valeur de réglage |Description

20.01 Commandes Extl |Protocole EFB La liaison série est la source des signaux de démarrage

et d’arrét si EXT1 est le dispositif de commande actif.

22.11 Source réf vitesse 1| Réf1 EFB Sélectionne une référence recue de I'interface de commu-
nication intégrée comme référence de vitesse 1 du varia-

teur.

26.11 Source réfl couple |Réf1 EFB Sélectionne une référence recue de I'interface de commu-
nication intégrée comme référence de couple 1 du varia-

teur.

28.11 Source réfl fréque- Réfl EFB
nce

Sélectionne une référence recue de I'interface de commu-
nication intégrée comme référence de fréquence 1 du
variateur.

58.01 Liaison activée Modbus RTU Initialisation de la communication pour le protocole inté-

gré (EFB)

58.03 Adresse 1 (préréglage) Adresse du variateur. Deux appareils différents ne

peuvent avoir la méme adresse en ligne.

58.04 Vitesse communica- | 19,2 kbps (default)
tion

58.05 Parité 8E1 (préréglage)

58.06 Commande commu- | Rafraichir para-
nication metres

Réglage du débit sur la liaison. Réglage identique a celui
de la station maitre.

Sélection de la parité et des réglages du bit d’arrét. Ré-
glage identique a celui de la station maitre.

Validation de toute modification des valeurs des réglages
EFB. A utiliser apres tout changement dans le groupe de
parametres 58.

Autres parametres relatifs a la configuration de la liaison série :



58.14 Action sur perte

comm

58.15 Mode perte commu- | 58.25 Profil de comma-

nication

58.16 Heure perte commu-  58.26 Type réfl EFB

nication

nde

Alarmes et défauts

58.17 Tempo. envoi
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58.28 Type retl EFB 58.34 Ordre mots

58.31 Source transp retl |58.1011/0 Données 1
EFB

58.33 Mode adressage 58.124 Data I/0O 24 time

Alarme | Défaut |Code aux. Description
A2A1 2281 | Etalonnage courant|Attention : étalonnage du courant au prochain démarrage.
Défaut : défaut de la mesure des courants de phase de sortie
- 2310 |Surintensité Le courant de sortie est supérieur a la limite interne. Cause
probable : défaut de terre ou perte de phase.
A2B3 2330 |Fuitealaterre Déséquilibre de charge généralement di a un défaut de terre
dans le moteur ou son cablage.
A2B4 2340 | Court-circuit Présence d’un court-circuit dans le moteur ou son cablage.
- 3130 |Perte de phase La tension du circuit intermédiaire c.c. oscille suite a la perte
d’entrée d’une phase réseau.
- 3181 | Défaut cablage ou |Erreur de raccordement des cables réseau et moteur.
terre
A3A1 3210 |Surtension bus c.c | Tension du circuit intermédiaire c.c. trop élevée.
A3A2 3220 |Sous-tension bus |Tension du circuit intermédiaire c.c. trop basse.
c.c
- 3381 |Perte de phase de |Les trois phases ne sont pas toutes raccordées au moteur.
sortie
- 5090 |DéfautmatérielSTO | Lafonction de diagnostic STO a détecté une défaillance maté-
rielle. Contactez ABB.
A5A0 5091 |Interruption sécuri- | La fonction STO est active.
sée du couple
ATCE 6681 |Perte comm EFB Rupture de la communication sur le protocole embarqué.
A7C1 7510 |Communication Perte de communication entre le variateur (ou I’API) et le cou-
FBA A pleur réseau.
ACAB - Echec config.1/O |Les emplacements et types des modules d’extension d’E/S
extension indiqués dans les paramétres ne correspondent pas a la confi-
guration détectée.
AFF6 - Identification mo- |L’identification moteur aura lieu au prochain démarrage.
teur
- FA81 |Safetorque offllo-|Le circuit STO 1 est ouvert.
ss
- FA82 PerteSTOZ2 Le circuit STO 2 est ouvert.

Fonction STO

Conformément a la norme CEI/EN 61800-5-2, le variateur intégre une fonction Safe
torque off (STO). Cette fonction peut faire office d’actionneur final dans un circuit de
sécurité qui arréte le variateur en cas de danger (ex., circuit d’arrét d’urgence).

Quand elle est active, la fonction STO coupe la tension de commande des
semiconducteurs de puissance de I'étage de sortie du variateur, empéchant ce dernier
de produire le couple nécessaire a la rotation du moteur. Le programme de commande
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indique un message en fonction du réglage du parametre 31.22. Si le moteur tourne
au moment de l'activation de la STO, il s’arréte en roue libre. La fermeture du contact
d’activation désactive la STO. Tous les défauts doivent étre réarmés avant un
redémarrage.

La STO a une architecture redondante : vous devez utiliser les deux voies dans
'implémentation des fonctions de sécurité. Les données de sécurité du présent chapitre
s’appliquent a une utilisation redondante, et ne sont pas valables sivous n’utilisez pas
les deux voies.

La fonction STO ne coupe pas la tension des circuits de puissance et auxiliaires

A duvariateur. Par conséquent, toute intervention de maintenance sur des parties
électriques du variateur ou du moteur ne peut se faire qu'aprés sectionnement
du variateur de I'alimentation réseau.

N.B.:

- Silarrét enroue libre n’est pas acceptable, arrétez I'entrainement et la machine
selon le mode d’arrét approprié avant d’activer la STO.

- Lafonction STO est prioritaire sur toutes les autres fonctions du variateur.

Cablage
Les contacts de sécurité doivent s’ouvrir/se fermer dans les 200 ms maxi I'un de l'autre.

Un cable a deux paires torsadées blindées est conseillé pour le raccordement. La
longueur maxi du cable entre I'interrupteur et I'unité de commande du variateur est
de 300 m (1000 ft). Vous ne pouvez mettre le blindage du cable a la terre que sur I'unité
de commande.

Validation

Les fonctions de sécurité doivent faire I'objet d’un essai de validation pour se prémunir
contre les risques. L'essai doit étre effectué par une personne agréée connaissant
bien cette fonction. Cette personne doit renseigner et signer les procédures et rapports
d’essai. Les consignes de validation de la fonction STO se trouvent dans le manuel
d’installation du variateur.

Caractéristiques techniques

« Les niveaux de tension aux bornes d’entrée STO de chaque unité de commande
doivent étre supérieurs ou égaux a 17 Vc.c. pour étre interprétés comme « 1 »

- Temps de réaction de la fonction STO (minimum de détection) : 1 ms
« Temps de réponse de la fonction STO : 2 ms (typique), 30 ms (maximum)

« Temps de détection du défaut : Canaux dans un état différent pendant plus de
200 ms.

«  Temps de réaction sur défaut : Temps de détection du défaut + 10 ms.

« Temporisation d’indication de défaut STO (parameétre 31.22) : < 500 ms
«  Temporisation d’'indication d’alarme STO (paramétre 31.22) : < 1000 ms.
« Niveau d'intégrité de sécurité (SIL, EN 62061) : 3

« Niveau de performance (PL, EN ISO 13849-1) : e

La fonction STO est un élément de sécurité de type B au sens de la norme CEI 61508-2.
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Cf. manuel d’installation du variateur pour I'intégralité des données de sécurité, les
taux de défaillance précis et les modes de défaillance de la fonction STO.
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Contenuto della guida

Questa guida descrive brevemente come installare il modulo convertitorein un armadio
Rittal VX25 di 600 mm di larghezza. Per gli esempi di installazione in altri armadi e
istruzioni piu dettagliate, linee guida ingegneristiche, dati tecnici e norme di sicurezza
complete, si rimanda al Manuale hardware

Rispettare le norme di sicurezza

Sicurezza generale

Queste norme sono rivolte a tutti coloro che intervengono sul convertitore di frequenza.

Rispettare le norme di sicurezza del convertitore di frequenza. Il mancato
rispetto di queste norme pud mettere a repentaglio l'incolumita delle

persone, con rischio di morte, o danneggiare le apparecchiature.

. Fino almomento dell'installazione, tenere il convertitore nella confezione originaria.
Una volta rimosso l'imballaggio, proteggere il convertitore da polvere, detriti e
umidita.

« Utilizzare i dispositivi di protezione individuale richiesti: calzature di sicurezza con
punta metallica, occhiali protettivi, guanti protettivi, indumenti a maniche lunghe,
ecc. Alcune parti hanno bordi taglienti.

- Nonintervenire sul convertitore di frequenza, sul motore, sul cavo motore, sui cavi
di controllo o sui circuiti di controllo quando il convertitore o le apparecchiature
collegate sono sotto tensione.

- Non eseguire interventi sul convertitore di frequenza quando all'unita & collegato
un motore a magneti permanenti in rotazione. Quando il motore a magneti
permanenti € inrotazione, mette sotto tensione il convertitore (compresii morsetti
della potenza diingresso e uscita).

« Nonutilizzare larampa di estrazione/installazione del modulo con basamenti che
superano l'altezza massima consentita.

« Fissare bene la rampa di estrazione/installazione del modulo.

» Assicurarsi che il modulo non si ribalti durante gli spostamenti a terra: estendere
le gambe di supporto spingendo leggermente verso il basso ogni gamba e
ruotandola verso l'esterno (1, 2). Se possibile, assicurare il modulo anche con
catene. Noninclinare il modulo convertitore. Il modulo & pesante e ha il baricentro
alto. Ilmodulo puo ribaltarsi a inclinazioni superioria 5 gradi. Non lasciare il modulo
incustodito su una superficie d'appoggio in pendenza.
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3AUA0000086323

«  Per evitare che il modulo convertitore cada, prima di inserirlo o estrarlo
dall'armadio, fissare i golfari alla sommita del modulo per mezzo di catene
all'armadio (1). Spingere il modulo nell'armadio ed estrarlo dall'armadio con estrema
attenzione, preferibilmente con l'aiuto di un'altra persona. Esercitare una pressione
costante con un piede alla base del modulo (2) per evitare che cada all'indietro.

Norme per la sicurezza elettrica

Queste norme per la sicurezza elettrica devono essere rispettate da tutti coloro che
intervengono sul convertitore di frequenza, sul cavo motore o sul motore.
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pud mettere in pericolo l'incolumita delle persone, con rischio di morte, e

f Rispettare le seguenti norme di sicurezza. Il mancato rispetto di queste norme
danneggiare le apparecchiature.

Gli interventi di installazione e manutenzione devono essere eseguiti solo da
elettricisti qualificati.

Seguire questa procedura prima di ogni intervento di installazione e
manutenzione.

1. Identificare con chiarezza il luogo dilavoro eidispositiviinteressati dall'intervento.

2. Scollegare tutte le sorgenti di tensione. Fare in modo che non sia possibile
ricollegarle. Bloccarle in posizione aperta e assicurarle con le apposite linguette
di fermo.

« Aprireil sezionatore di rete del convertitore.

« Aprire l'interruttore di carica, se presente.

« Aprireil sezionatore del trasformatore di alimentazione. (Il sezionatore
nell'armadio del convertitore non scollega la tensione dalle busbar della
potenza diingresso in c.a. dell'armadio.)

« Aprirelinterruttore/sezionatore della tensione ausiliaria (se presente) e tutti
gli altri dispositivi di sezionamento che isolano il convertitore da sorgenti di
tensioni pericolose.

« Seal convertitore di frequenza ¢ collegato un motore a magneti permanenti,
scollegare il motore dal convertitore mediante un interruttore di sicurezza o
con altra modalita.

« Scollegare tutte le tensioni esterne pericolose dai circuiti di controllo.

« Dopo aver scollegato I'alimentazione dal convertitore, attendere sempre 5
minuti per consentire lo scarico dei condensatori del circuito intermedio prima
di procedere.

3. Proteggere dal contatto tutte le altre parti sotto tensione nell'area di intervento.
Prestare la massima attenzione ai conduttori nudi.

5. Verificare che non siano presenti tensioni nell'installazione. Utilizzare un tester di
tensione affidabile. Se la misurazione richiede la rimozione o lo smontaggio delle
protezioni o di altre strutture dell'armadio, rispettare le leggi e le normative locali
sui lavori sotto tensione (ivi incluse, a titolo esemplificativo e non esaustivo, le
regole per la protezione da folgorazione e arco elettrico).

« Prima e dopo la misurazione dell'installazione, verificare il funzionamento del
tester con una sorgente di tensione nota.

« Verificare che la tensione tra i morsetti della potenza di ingresso del
convertitore (L1, L2, L3) e la busbar di messa a terra (PE) sia zero.

« Accertarsichelatensione traimorsetti diuscita del convertitore (T1/U, T2/V,
T3/W) e la busbar di messa a terra (PE) sia zero.
Importante! Ripetere la misurazione utilizzando anche I'impostazione c.c. del
tester. Misurare tra ogni fase e la terra. Vi € il rischio di carico di tensione CC
pericolosa dovuto alle capacitanze di dispersione del circuito del motore. Tale
tensione rimane caricata a lungo dopo lo spegnimento del convertitore. La
misurazione scarica tale tensione.

- Verificare che la tensione tra i morsettiin c.c. del convertitore (UDC+ e UDC-)
e il morsetto di messa a terra (PE) sia zero.
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6. Eseguireunamessaaterratemporaneaconforme alle normative vigentinelluogo
diinstallazione.

7. Chiedere l'autorizzazione all'intervento al responsabile dell'impianto elettrico.

Selezione di cavi e fusibili

Selezionare i cavi di potenza. Attenersi alle normative locali.

. Cavo di alimentazione: utilizzare un cavo con schermatura di tipo simmetrico
(cavo VFD) per ottimizzare le prestazioni ai fini della compatibilita
elettromagnetica. Installazioni NEC: sono ammissibili anche canaline con
conduttivita continua con messa a terra su entrambe le terminazioni.

« Cavo motore: ABB consiglia cavi motori VFD con schermatura di tipo simmetrico
per ridurre corrente d'albero, usura e sollecitazioni nell'isolamento del motore e
per garantire prestazioni ottimali ai fini della compatibilita elettromagnetica.
Sebbene non siano consigliati, € ammessa la presenza di conduttori all'interno di
canaline conduttive continue nelle installazioni NEC. Mettere a terra entrambe le
terminazioni della canalina. Usare cavi di messa a terra separati per il motore e il
convertitore all'interno della canalina.

« Valori nominali di corrente: Corrente di carico max.

« Valori nominali di tensione (minima): Installazioni IEC: un cavo da 600 V c.a.
adatto a tensioni fino a 500 Vc.a., un cavo da 750 Vc.a. &€ adatto a tensioni fino a
600 Vc.a., mentre un cavo da 1000 Vc.a. € adatto a tensioni fino a 690 Vc.a.
Installazioni NEC: un cavo da 600 Vc.a. per motori da 230 Vc.a., un cavo da
1000 Vc.a. per motori da 480 Vc.a. e 600 Vc.a. un cavo da 600 Vc.a. per linee di
alimentazione da 230 Vc.a. e 480 Vc.a., un cavo da 1000 Vc.a. per linee di
alimentazione da 600 Vc.a.

»  Valori nominali di temperatura: Installazioni IEC: Il cavo deve essere idoneo a una
temperatura massima ammissibile del conduttore in uso continuo di almeno 70
°C. Installazioni NEC: utilizzare conduttori da almeno 75 °C. La temperatura
dell'isolamento pud essere superiore purché la capacita in ampere si basi su
conduttorida 75 °C.

Selezionare i cavi di controllo.

« Utilizzare un doppino intrecciato con doppia schermatura per i segnali analogici.
Utilizzare un cavo a schermatura singola o doppia per i segnali digitali, relé e I/O.
Non far passare i segnali a 24 V e 115/230 V nello stesso cavo.

Proteggereil convertitore di frequenza e il cavo di alimentazione con fusibili adeguati.

Per le dimensioni tipiche dei cavi di alimentazione, vedere
Per la selezione dei fusibili, vedere

Controlli da effettuare sul luogo di installazione

Controllare il luogo di installazione. Verificare quanto segue:

- Illuogo diinstallazione & sufficientemente ventilato o raffreddato per allontanare
il calore dal convertitore. Vedere i dati tecnici.

« Le condizioni ambientali del convertitore sono conformi alle specifiche. Vedere i
dati tecnici.
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- Il materiale dietro sopra e sotto il convertitore € di tipo non infiammabile.

« Intorno al convertitore deve essere lasciato uno spazio libero sufficiente a
consentire il raffreddamento, la manutenzione e il funzionamento. Vederei requisiti
di spazio del convertitore.

» Nellevicinanze del convertitore di frequenza non devono essere presenti sorgenti
di forti campi magnetici, come conduttori unipolari o bobine di contattori con
correnti elevate. Un forte campo magnetico pud causare interferenze o imprecisioni
nel funzionamento del convertitore.

Ricondizionamento dei condensatori

Se il convertitore di frequenza e rimasto inutilizzato per un anno o pil, € necessario
ricondizionare i condensatori del collegamento in c.c. Vedere le o
contattare l'assistenza tecnica di ABB.

Assicurarsi che il convertitore sia compatibile coniil
sistema di messa a terra

Il convertitore standard, senza filtro EMC e con il varistore fase-terra collegato, pud
essere installato in un sistema TN-S con messa a terra simmetrica. Se si installa il
convertitore in un sistema di tipo diverso, pud essere necessario scollegare il filtro
EMC el varistore fase-terra. Vedere

Non installare il convertitore con filtro EMC opzione +E200 in un sistema che
non consente l'uso del filtro. Questo pud determinare una situazione di pericolo
o danneggiare l'unita.

che non consente l'uso del varistore, poiché cosi facendo si puo danneggiare

f Non installare il convertitore con il varistore fase-terra collegato in un sistema
il circuito del varistore.

Sistemi a triangolo da 525...690 V con una fase a terra e con messa
a terra nel punto mediano

con una fase a terra o con messa a terra nel punto mediano. Scollegare il filtro

f Non installare il convertitore di frequenza in sistemi a triangolo da 525...690 V
EMC eil varistore fase-terra non serve a proteggere il convertitore dai danni.

Movimentazione del convertitore di frequenza

Trasportare il modulo convertitore nel luogo di installazione all'interno del suo
imballaggio. Utilizzare un sollevatore per pallet per spostare il convertitore imballato,
poiché é pesante.

Per disimballare 'unita:
» Tagliare le reggette (A)

- Disimballare le altre scatole (B)
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Togliere l'involucro protettivo esterno sollevandolo (C)

Togliere l'involucro protettivo sollevandolo (D).

®)

® @@ ©

3AUA0000101742

Contenuto della fornitura

1 |Con moduli convertitore in configurazione standard: protezioni in plastica trasparente.
Vedere oltre per il contenuto della confezione.

2 |Conmoduliconvertitore in configurazione standard: morsetti per il collegamento dei cavi di uscita.
Vedere oltre per il contenuto della confezione.
Supporto in compensato

4 | Modulo convertitore con opzioni installate in fabbrica e adesivo con messaggio di avvertenza

tensione residua in piu lingue, piastra guida superiore, piastra guida del basamento, rampa tele-
scopica, viti di fissaggio in un sacchetto di plastica, unita di controllo esterna con piastra fissacavi
di controllo e moduli opzionali installati in fabbrica, pannello di controllo e cavo o pannello di con-
trollo con kit di montaggio su sportello (opzione +3410), documenti di fornitura, guida rapida
all'installazione e avviamento in formato cartaceo multilingue. Altri manuali in formato cartaceo
con l'opzione +R7xx.

Pallet
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Contenuto della scatola B1 (modulo
convertitore in configurazione standard)

1 |Spessoridicarta

2 |Protezione in plastica trasparente
per i cavi della potenza di uscita

3 |Staffadi montaggio per griglia infe-
riore

Fondo della scatola di cartone

Coperchio della scatola di cartone

Supporto

(=) GREGE = (@

4
5

6 |Griglia inferiore
7

8 |Reggette

9 |Vitiin un sacchetto di plastica

10 |Protezione posteriore in plastica
trasparente (superiore)

11 |Protezione posteriore in plastica
trasparente (inferiore)

12 |Protezione anteriorein plastica tra-
sparente

3AXD50000013807 3 - ;
13 |Protezione in plastica trasparente

per i cavi della potenza diingresso

14 |Protezione superiore in plastica
trasparente

15 |Protezione in plastica trasparente
per il passaggio dei cavi diingresso
laterali

16 |Protezione inferiore 1in plastica
trasparente

17 |Protezione inferiore 2 in plastica
trasparente

18 |Protezione metallica

Contenuto della scatola B2 (modulo
convertitore in configurazione standard)

1 |Spessoridicarta

2 |Morsetto T3/W2 peril collegamento
dei cavi di uscita

3 |Morsetto T2/V2 peril collegamento
dei cavi di uscita

4 |Morsetto T1/U2 peril collegamento
dei cavi di uscita

Morsetto di terra

6 |Scatola di cartone

7 |Viti eisolantiin un sacchetto di pla-
stica

3AXD5000009515
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Contenuto della scatola della rampa

1

3AXD50000452965

Confezione con le viti

Rampa telescopica di estrazione/in-
serimento

Scatola di cartone

Contenuto della scatola degli accessori:
Kit di montaggio 3AXD50000453900

1

3AXD50000453894

Confezione con le viti; contiene an-
che i distanziali per l'installazione
del modulo FSO

Gommini per i fori di ingresso cavi
dell'unita di controllo nel coperchio
anteriore centrale del modulo con-
vertitore

Dispositivo di fissaggio per armadio
Rittal VX25

Staffa per fissare il modulo conver-
titore dall'alto (3AUA0000096082).
La staffa crea uno spazio per il pas-
saggio del flusso d'aria di raffredda-
mento e impedisce che le viti del

modulo sfreghino contro la piastra.

Scatola di cartone

Misurazione della resistenza di isolamento dei cavi di

ingresso, del motore e dei suoi cavi

Vedere la figura H.

Prima di collegare il cavo di alimentazione al convertitore, misurarne la resistenza

d'isolamento secondo le norme locali.

Mettere a terra la schermatura del cavo del motore sul lato motore. Per ridurre al
minimo le interferenze, eseguire una messa a terra a 360° in corrispondenza
dell'ingresso del cavo, o ridurre al minimo la lunghezza del fascio intrecciato.
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Misurare laresistenza diisolamento del motore e del cavo motore quando quest'ultimo
é scollegato dal convertitore. Misurare la resistenza diisolamento tra ogni conduttore
difase e il conduttore di protezione di terra (PE) con una tensione di misura di 1000 Vcc.
La resistenza diisolamento dei motori ABB deve essere superiore a 100 Mohm (valore
diriferimento a25°Co 77 °F). Per laresistenza diisolamento di altri motori, consultare
le istruzioni del produttore.

Nota: la presenza di umidita all'interno dell'alloggiamento del motore riduce la
resistenza di isolamento. Se si teme la presenza di umidita, asciugare il motore e
ripetere la misurazione.

/L“ " U1-PE, V1-PE, W1-PE
V1
1000 V DC, @ ; NS
> 100 Mohm ° W1 o
Raffreddamento
Vedere la sezione per i dati relativi alle perdite e

al flusso d'aria di raffreddamento attraverso il convertitore di frequenza.

Installazione del modulo convertitore in armadio

Vedere la figura B:
« Installare la sezione punzonata sul retro del telaio dell'armadio.

« Rimuovere la piastra guida del basamento dalla parte inferiore del modulo
convertitore.

» Installare le guide di supporto e la piastra guida del basamento sul lato inferiore
del telaio dell'armadio.

« Installare la rampa diinserimento telescopica sulla piastra guida del basamento.

Vedere la figura C:

« rimuovere la pellicola protettiva dalle protezioniin plastica trasparente su entrambi
i lati.

Vedere la figura D:

- installarela griglia di base sul modulo convertitore se nell'armadio non € presente
la piastra di base ed e richiesto il grado di protezione IP20 sul lato inferiore del
modulo convertitore.

- Montare la staffa di fissaggio sul modulo convertitore.
« Installare la protezione metallica superiore sul modulo convertitore.
« Installare le protezioni posteriori sul modulo convertitore.

Vedere la figura E:
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« ancorare il modulo convertitore al telaio dell'armadio per mezzo di catene.

« Spingere il modulo convertitore all'interno dell'armadio lungo la rampa di

inserimento telescopica.

«  Rimuovere la rampa.

Vedere la figura F:

« Fissareil modulo convertitore alla piastra guida del basamento.

- fissare il modulo convertitore dall'alto alla sezione punzonata sull'armadio

Collegamento dei cavi di potenza e installazione delle

protezioni
Punto |Attivita (cavi motore) Figura
1 Installare il morsetto di terra alla base del modulo convertitore. ]
2 Far passare i cavi motore nell'armadio. Mettere a terra le schermature dei cavi a K
360° in corrispondenza dell'ingresso dell'armadio.
Collegare le schermature intrecciate dei cavi motore al morsetto di terra. L
4 Avvitare e serrare manualmente gli isolanti sul modulo convertitore. Installare il M
morsetto di collegamento T3/W2 sugli isolanti.
Non utilizzare viti pit lunghe o coppie di serraggio piu elevate rispetto
a quelleindicate negli schemi diinstallazione, perché possono danneg-
giare gli isolanti e determinare la presenza di tensioni pericolose nel
telaio del modulo.
5 Collegare i conduttori di fase T3/W2 al morsetto T3/W2. N
6 Installare il morsetto di collegamento T2/V2 sugli isolanti. Leggere 'avvertenza al -
punto 4.
Collegare i conduttori di fase T2/V2 al morsetto di collegamento T2/V2. -
8 Installare il morsetto di collegamento T1/U2 sugli isolanti. Leggere l'avvertenza al -
punto 4.
9 Collegare i conduttori di fase T1/U2 al morsetto T1/U2. -
10 Se nell'armadio non & presente la piastra di base ed é richiesto il grado di protezione| O, P
1P20:
- nelle protezioniinterne in plastica trasparente, praticare con attenzione dei fori
di grandezza sufficiente al passaggio dei cavi motore da collegare. Smussare i
bordi dei fori. Tagliare le protezioni dai fori al bordo per permettere il montaggio
delle protezioni intorno ai cavi.
- Rimuovere la pellicola protettiva in plastica dalle protezioni su entrambi i lati.
« Installare le protezioni interne in plastica trasparente intorno ai cavi motore.
11 Rimuovere la pellicola protettiva in plastica dalla protezione esterna in plastica Q
trasparente su entrambi i lati. Installare la protezione sul modulo convertitore.

12 Installare il coperchio anteriore in basso sul modulo convertitore. Q
Punto | Attivita (cavi diingresso) Figura
1 Mettere a terrale schermature dei cavi diingresso (se presenti) a 360° in corrispon- -

denza dell'ingresso dell'armadio.
2 Collegare le schermature intrecciate dei cavi diingresso e del cavo di terra separato -

(se presente) alla busbar di messa a terra dell'armadio.
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Punto |Attivita (cavi diingresso) Figura

3 Nelle protezioniin plastica trasparente praticare con attenzione dei fori di grandezza )

sufficiente al passaggio dei cavi da collegare. Allineare i fori in direzione verticale
seguendo i fori di allineamento nella protezione. Smussare i bordi dei fori.

Rimuovere la pellicola protettiva in plastica su entrambi i lati della protezione.

Fissare saldamente i cavi al telaio dell'armadio per evitare lo sfregamento contro
i bordi dei fori.

4 Infilare i conduttori dei cavi diingresso nei fori praticati nella protezione in plastica )
trasparente.
5 Collegare i conduttori dei cavi della potenza diingresso alle busbar di collegamento T

L1/U1,L2/V1e L3/WL.

6 Spostare la protezione in plastica trasparente lungo i cavi ingresso fino alla posi- U

zione finale. Installare la protezione anteriore in plastica trasparente e il coperchio
anteriore in alto. Rimuovere la copertura in cartone che protegge l'uscita dell'aria
del modulo convertitore.

7 Praticare un foro nella protezione in plastica trasparente laterale. Installare le pro- \Y

tezioni in plastica trasparente laterale e superiore sul modulo convertitore.

Installazione dei deflettori per I'aria

Vedere la figura W e il capitolo Linee guida per la pianificazione dell'installazione in
armadio nel manuale hardware.

Collegamento dei cavi di controllo

Vedere la figura X.

1.
2.

10.
11.
12.

Scollegare il cavo del pannello di controllo dal connettore X13 sull'unita di controllo.

Allentare le viti di fissaggio del supporto del pannello di controllo e rimuovere il
supporto.

Installare la piastra fissacavi per la messa a terra dei cavi di controllo sull'unita di
controllo.

Collegare i cavi di alimentazione, BGDR e in fibra ottica all'unita di controllo.
Fissare l'unita di controllo ad esempio a una guida DIN.

Collegare i cavi di alimentazione e BGDR ai morsetti ZPOW e BGDR del modulo
convertitore. Moduli convertitore con morsetti SOIA: collegareicaviin fibra ottica
ai morsetti SOIA.

Mettere a terra le schermature esterne di tuttii cavi di controllo esterno a 360° in
corrispondenza dell'ingresso dell'armadio.

Mettere a terra le schermature dei doppini dei cavi di controllo esterniin
corrispondenza di un morsetto di terra sotto I'unita di controllo. Lasciare scollegata
l'altra estremita delle schermature o metterla a terra indirettamente utilizzando
un condensatore ad alta frequenza di pochi nanofarad (es. 3.3 nF / 630 V).

Collegare i conduttori ai corrispondenti morsetti dell'unita di controllo.
Collegare i moduli opzionali, se inclusi nella fornitura.
Collegare il cavo del pannello di controllo al connettore X13.

Installare il supporto del pannello di controllo sull'unita di controllo. Inserire il
pannello di controllo nell'alloggiamento, se era stato rimosso.
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Schema dei collegamenti di I/0 di default dell'unita di
controllo del convertitore di frequenza (ZCU-1x)

Collegamento ‘ Termine Descrizione
XPOW Ingresso alimentazione esterna
+24VI
1 I GND 24 Vcc, 2 A min. (senza moduli opzionali)
2 GND
XAl Tensione di riferimento e ingressi analogici
A +VREF 10 Vcg, R 1...10 kohm
—— 1 |+VREF
L i 2 | .VREF -VREF  |-10 Vcc, R 1...10 kohm
|
Ll 3 [aonD | aGND Terma
L= g All+
] = PR All+ Riferimento di velocita
== . A2+ All- 0(2)...10V, R, > 200 kohm
7 Al2- Al2+ Di default non utilizzato.
Azl | AT 0(4)...20 mA, R, = 100 ohm
Al2:U | AU Ale- » Tlin ~ ©
i1 Ponticello di selezione corrente (I)/tensione (U)
per All
J2 Ponticello di selezione corrente (l)/tensione (U)
per Al2
XAO Uscite analogiche
L AO1 Velocita motore rpom
1 AO1
P 0...20mA, R <500 oh
O T8 AO2 AO2 Corrente motore
|| L |
T E- 4 |AGND|AGND | 0...20 mA, R_ < 500 ohm
XD2D Collegamento drive-to-drive
B Collegamento master/follower, drive-to-drive o
1 B bus di campo integrato
2 A A
3 BGND BGND
4 Shield
Schermatu-
ra
J3 Terminazione del collegamento drive-to-drive
XRO1, XRO2, XRO3 Uscite relé
; e NC Pronto marcia
250 V \/
. % COM COM 50 Vca/30 Vcc
e 2A
<+ 3 NO NO
; C,\(IDCM NC In marcia
2
. i 3 NO COM 250 Vca/30 Vcc
Falt 14 | NC Nno  2A
2 Cﬁg" NC | Guasto (-1)
COM 250 Vca/30 Vcc
2 +24VD | oA
5 |DIOGND |R NO
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Collegamento Termine Descrizione
Uscita tensione ausiliaria XD24, interblocco digitale
DIIL Abilitazione marcia
—tq 1 DIIL
2 +24VD +24VD +24 Vc.c. 200 mA
3 DICOM DICOM | Terraingressi digitali
4 +24VD +24VD +24 V. 200 mA
) DIOGND c.c m
DIOGND | Terraingressi/uscite digitali
XDIO Ingressi/uscite digitali
DIO1 Uscita: pronto marcia
1 DIO1
2 DIO2 DIO2 Uscita: in marcia
J6 Selezione messa a terra
XDI Ingressi digitali
DI1 Arresto (0)/Avviamento (1)
+ <
2 24VD a DI2 Avanti (0) / Indietro (1)
® DIOGND | X
DI3 Reset
1 b Dl4 Selezione tempo acc/dec
2 DI2 DI5 Velocita costante 1 (1 = On)
3 DI3 - —
DI6 Di default non utilizzato.
4 Di4
5 DI5
6 Di6
ouT Per avviare il convertitore, i circuiti Safe Torque
1 ouT Off devono essere chiusi.
2 SGND SGND
3 IN1 IN1
4 IN2
IN2
X12 Collegamento opzioni di sicurezza
X13 Collegamento pannello di controllo
X205 Collegamento unita di memoria

Le dimensioni dei fili compatibili con tutti i morsetti a vite (sia fili intrecciati che fili
pieni) sono 0,5 ... 2,5 mmz2 (24...12 AWG). La coppia € 0,5 N-m (5 Ibf-in).

Avvio del convertitore

Verificare anche che sia sicuro avviare il motore. Scollegare il motore da altre

f Prima di avviare il convertitore, accertarsi che l'installazione sia completa.

macchine se vi é il rischio di danni o infortuni.
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automatico previste dal programma di controllo del convertitore, accertarsi
che non possano verificarsi situazioni di pericolo. Quando queste funzioni sono
attive, in caso di guasto o di interruzione dell'alimentazione, il convertitore
viene resettato e riprende a funzionare automaticamente. Se queste funzioni
sono attive, l'installazione deve essere chiaramente contrassegnata come
specificato in IEC/EN 61800-5-1, sottoclausola 6.5.3, ad esempio "MACCHINA
AD AVVIAMENTO AUTOMATICO".

f Prima di attivare le funzioni di reset automatico dei guasti o di riavviamento

Utilizzare il pannello di controllo per la procedura di avviamento. | due comandi in
basso sullo schermo corrispondono alle funzioni dei due tasti software e
posizionati in basso sul display. | comandi assegnati ai tasti software variano in base

al contesto. Utilizzare i tasti freccia @ [E @ e Ylper spostareil cursore o modificare

ivaloriin base alla visualizzazione attiva. Il tasto U richiama una pagina di aiuti sensibili
al contesto.

1. 2. 3.

Accendereil convertitore. Verifica- | La funzione diassistenza al primo| Selezionare Configurazione di
re che siano disponibili i dati della| avviamento guida l'utente durante | base e premere (Seleziona).
targhetta del motore. il primo avviamento. Selezionare

Menu e premere (Menu)per

aprire il menu principale. Selezio-

nare Assistenti e premere

(Seleziona).

Remata Y ALSBED 0.0 rpm | Remoto ¥ ACSBE0 0.0 rpm
Menu Assistenti

@ Parametri - S 1P

0F code

Assistenti [

% Efficienza energetica >

| A N .
Esci 10:38 Seleziona | Indietro 10:38 Seleziona

4, 5. 6.

Selezionare la lingua da utilizzare | Selezionare il sistema di unita di | Effettuare le seguenti selezioni.
e confermare con (Avanti). | misura e premere (Avanti). | Dopociascunaselezione, premere

(Avanti).
Nota: dopo aver selezionato la
lingua, attendere qualche minuto
per la riattivazione del pannello di
controllo.
Rernato ¥ ACSEED 0.0 rpm | Remota £ ACERA0 0.0 rpm | Hernoto ¥ AC2E80 0.0 rpm
Lingua C——1 | Localizzazione —1 | Unita | E—
La modifica della lingua richiede Unita default. Cambiare le unita visualizzate, se
aleuni istanti Internazionale [S) necessario.
E‘;ﬂ;;h Standard USA [Imperiale] : il:lﬂEl.miti'a
: Yaluta tanffa EUR »
[taliano
F=narfinl
Esci 10:38 Avanti | Indietro 10:348 Avanti | Indietro 10:38 Avanti

7. 8. 9.
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Remaoto £ ALSAR0 0.0 rprn | Remnoto & ALCSAAD 0.0 rprn | Remoto & ACSRE0 0.0 rpm
Data e Ora W1 | Tens aliment W1 | Dati motore | S—
Inserire data e ora attual. Impostare la tensione di alimentazione. | Inserire i valor riportat sulla targa del

05.11.2027 » Tensione alimentaz 380415 . motore.

Ora 10:38:58 = Tiplj rotore Motore asincrono »
Formato data giorno.mese.anno » Tensione nomin maotora 00w
Farmato ora 2Moarew Corrente nomin motore 0.0 A
Indietro 10:38 Avanti | Indietro 10:39 Axanti | Indietro 10:39 Axanti
10. 11. 12.
Remota £ ACEEA0 0.0 rpm | Hemoto £ ACZEA0 0.0 rpm | Rermoto = ACEE0 0.0 rpm
Impost avanzate motore W1 | Limiti w1 | Mome del convertitore ~ W]
Se disponibili, queste impastazioni ‘Velocita minima Il norme compare in alto sullo schermo

migliorana la precisione. Yelocita massima 1500.00 rpmw» | del pannello, per identificare il maotore

cos ¢ nominale matore NN | Corrente massima 3.06 Aw | controllato dal comvertitore.

Coppia nomin motore 0.000 M= Coppia minima 1 23000 %w Mome converttore

Modao controllo maotore DOTC Coppia massima 1 3000 %w
Indietro 10:39 Avanti | Indietro 10:34 Avanti | Indietro 10:39 Avanti
13. 14. 15.
Remota £ ACSEB0 0.0 rpm | Hemoto T ACSEB0 0.0 rpm | Rermoto o ACZE80 0.0 rpm
Prova direzione EE—— | Eseguire backup? B | Set-up completo

Il motore ruota per verificare |a Copia ttte le impostazioni in un file di Il convertitore & pronto all'uso.
direziong. hackup nel pannella di contralla. Per

Ma, salta prova ripristinare un backup: Menu =
- —— Backup.

Mon ora U

51, effettua prova

Hacliin

Indietro 10:39 Avanti | Indietro 10:39 Avanti | Indietro 10:39 Fatto

Protezione dal sovraccarico del motore

La protezione dal sovraccarico del motore di fabbrica & disattivata di default. La
protezione da sovraccarico termico del motore puod essere misurata mediante
dispositivi per la temperatura del motore, stimata usando un modello di motore
definito mediante parametri o pud usare la corrente misurata del motore e le curve
di classe del motore. Per abilitare la protezione utilizzando parametri del modello del
motore o dispositivi di misurazione, impostare il parametro 35.11 e i parametri
successivifino a 35.55. Per abilitare le curve di classe del motore, impostare il parametro
35.56. La classe sovraccarico del motore &€ impostata di default su 20 ed é selezionabile
nel parametro 35.57.

Utilizzare il tasto delle informazioni () sul pannello di controllo del convertitore per
ulteriori informazioni sulla configurazione dei parametri del gruppo 35. Potrebbero
verificarsi danni al motore in caso di impostazione non corretta dei parametri di
sovraccarico del convertitore.

Comunicazione del bus di campo

Per configurare la comunicazione del bus di campo integrato per Modbus RTU, e
necessario impostare almeno i seguenti parametri:

Parametro Impostazione Descrizione
20.01 Comandi Estl Bus campo integra- | Seleziona il bus di campo come sorgente dei comandi di
to avviamento e arresto quando EST1 & selezionata come

postazione di controllo attiva.
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Parametro

Impostazione

Descrizione

22.11 Sorgente rifl veloci- | Rifl EFB

ta

Seleziona il riferimento ricevuto attraverso l'interfaccia
del bus di campo integrato come riferimento di velocita
1.

26.11 Sorgente rifl coppia | Rifl EFB

Seleziona il riferimento ricevuto attraverso l'interfaccia
del bus di campo integrato come riferimento di coppia
1.

28.11 Sorgente rifl fre-

quenza

58.01 Abilita protocollo

58.03 Indirizzo nodo

58.04 Baud rate

Rifl1 EFB

Modbus RTU
1 (default)

19,2 kbps (default)

Seleziona il riferimento ricevuto attraverso l'interfaccia
del bus di campo integrato come riferimento di frequenza
1.

Inizializza la comunicazione del bus di campo integrato.

Indirizzo di nodo. Non € ammesso che siano online due
nodi con lo stesso indirizzo.

Definisce la velocita di comunicazione del collegamento.
Utilizzare la stessa impostazione della stazione master.

58.05 Parita

8 PARI 1 (default)

Seleziona l'impostazione della parita e del bit di stop.
Utilizzare la stessa impostazione della stazione master.

58.06 Controllo comunica- | Aggiorna imposta-

zione

zioni

Convalida le modifiche delle impostazioni del bus di
campo integrato. Utilizzare questo parametro dopo ogni
modifica di parametri nel gruppo 58.

Altri parametri relativi alla configurazione del bus di campo:

58.14 Azione perdita
municaz

58.15 Modo perdita comu- | 58.25 Profilo di controllo

nicaz

58.16 Tempo perdita co- |58.26 Tipo ril EFB

Co-
ne

58.17 Ritardo trasmissio-

58.28 Tipo actl EFB 58.34 Ordine delle parole

58.31Sorgente trasparen-  58.101 1/0 dati 1
te actl EFB

58.33 Modo indirizzamen- 58.1241/0 dati 24 ore

municaz to
Allarmi e guasti
Allarme | Guasto |Cod. ausiliario Descrizione
A2A1 2281 |Calibrazione corren-| Avvertenza: al successivo avviamento verra eseguita la calibra-
te zione della corrente.
Guasto: guasto nella misurazione della corrente della fase di
uscita.
- 2310 |Sovracorrente La corrente di uscita & superiore al limite interno. Probabile
causa: guasto a terra o perdita di fase.
A2B3 2330 | Perditaaterra Squilibrio del carico tipicamente causato da un guasto a terra
nel motore o nel cavo motore.
A2B4 2340 | Cortocircuito Cortocircuito nel motore o nel cavo motore.
- 3130 |Perdita faseingres-|La tensione intermedia del circuito in c.c. oscilla a causa della
so mancanza di fase della linea di alimentazione in ingresso.
- 3181 |Guasto cablaggio o |Collegamento non corretto della potenza diingresso e del
terra cavo motore.
A3Al 3210 |Sovratens colleg CC|La tensione del circuito intermedio in c.c. € troppo alta.
A3A2 3220 |Sottotens colleg CC|La tensione del circuito intermedio in c.c. & troppo bassa.
- 3381 |Perdita fase uscita |Le tre fasi non sono tutte collegate al motore.
- 5090 |Guasto hardware |La diagnostica dell'hardware STO ha rilevato un guasto hard-
STO ware. Contattare ABB.
A5A0 5091 |Safe Torque Off La funzione Safe Torque Off (STO) ¢ attiva.
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Allarme | Guasto Cod. ausiliario Descrizione
ATCE 6681 |Perdita comun EFB |Guasto della comunicazione del bus di campo integrato nel
drive.
A7C1 7510 |Comunicazione FBA | Perdita della comunicazione tra il convertitore (o PLC) e
A I'adattatore bus di campo.
ACAB - Guasto configurazio- | La tipologia e la posizione dei moduli di estensione degli /O
ne estensione I/O |specificati dai parametri non corrisponde alla configurazione
rilevata.
AFF6 - Routine diidentifica- | Al successivo avviamento verra eseguita I'ID run del motore.
zione
- FA81 |PerditaSTO1 Guasto del circuito Safe Torque Off canale 1.
- FA82 |Perdita STO?2 Guasto del circuito Safe Torque Off canale 2.
Safe Torque Off (STO)

Il convertitore di frequenza supporta la funzionalita Safe Torque Off (STO) secondo
alEC/EN 61800-5-2. Puo essere utilizzata, ad esempio, come attuatore finale di circuiti
di sicurezza che arrestano il convertitore di frequenza in caso di pericolo (come il
circuito di arresto di emergenza).

Quando attivata, la funzione Safe Torque Off disabilita la tensione di controllo dei
semiconduttori di potenza dello stadio di uscita del convertitore, impedendo al
convertitore di generare la coppia necessaria alla rotazione del motore. Il programma
dicontrollo genera un'indicazione, come definito dal parametro 31.22. Se il motore sta
ruotando quando viene attivata la funzione Safe Torque Off, si arresta per inerzia. La
chiusura dell'interruttore di attivazione disattiva la funzionalita STO. Ogni guasto
generato deve essere reimpostato prima di ricominciare.

La funzione STO ha un'architettura ridondante, ovvero & necessario utilizzare entrambi
i canali nell'implementazione della funzione di sicurezza. | dati di sicurezza contenuti
in questo manuale sono stati calcolati per l'uso ridondante; non valgono quindi se uno
dei due canali non viene utilizzato.

ausiliario dal convertitore. Pertanto, per eseguire interventi di manutenzione
sui componenti elettrici del convertitore o del motore, € necessario isolare il
convertitore dall'alimentazione di rete.

f La funzione Safe Torque Off non scollega la tensione dei circuiti principale e

Nota:

- Sel'arresto perinerzia non & accettabile, procedere all'arresto del convertitore e
dei macchinari con una modalita appropriata prima di attivare la funzionalita STO.

« Lafunzione STO prevale su tutte le altre funzioni del convertitore.

Cablaggio
| contatti di sicurezza devono aprirsi/chiudersi entro 200 ms I'uno dall'altro.

Perisegnali analogici & necessario utilizzare un doppino intrecciato per il collegamento.
La lunghezza massima del cablaggio tra I'interruttore e I'unita di controllo del
convertitore € 300 m (1000 piedi). Mettere a terra la schermatura del cavo solo sull’'unita
di controllo.
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Convalida

Per garantire il funzionamento sicuro delle funzioni di sicurezza, &€ necessario
convalidarle tramite test. Il test deve essere eseguito da personale esperto e
autorizzato, che conosce l'uso delle funzioni di sicurezza. | collaudi devono essere
documentatiin report sottoscritti da detto operatore. Le istruzioni di convalida della
funzionalita STO si trovano nel manuale dell'hardware del convertitore.

Dati tecnici

« Latensionein corrispondenza dei morsetti di ingresso STO dell'unita di controllo
deve essere di almeno 17 Vcc per essere interpretata come "1"

-« Tempo direazione STO (il piu breve intervallo rilevabile): 1 ms

« Tempo dirisposta STO: 2 ms (tipico), 30 ms (massimo)

«  Tempo dirilevamento guasti: canali in stato discordante per oltre 200 ms

« Tempo direazione ai guasti: Tempo di rilevamento guasti + 10 ms.

« Ritardo diindicazione di guasto STO (parametro 31.22): < 500 ms

- Ritardo diindicazione di allarme STO (parametro 31.22): < 1000 ms

- Livello diintegrita sicurezza (SIL, EN 62061): 3

« Livello di prestazioni (PL, EN ISO 13849-1): e

La funzione STO & un componente di sicurezza di tipo B come definito da IEC 61508-2.

Per i dati di sicurezza completi, le percentuali di guasto esatte e le modalita di guasto
della funzione STO, fare riferimento al manuale dell'hardware del convertitore.
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Inhoud van deze gids

In deze handleiding wordt kort uitgelegd hoe u de omvormermodule in een 600 mm
brede Rittal VX25-behuizing installeert. Zie de hardwarehandleiding

voor installatievoorbeelden in verschillende kasten en meer gedetailleerde
instructies, technische richtlijnen, technische gegevens en volledige
veiligheidsinstructies.

Volg de veiligheidsvoorschriften

Algemene veiligheid

Deze instructies gelden voor iedereen die werkt aan de omvormer.
Volg de veiligheidsinstructies van de omvormer. Als u ze negeert, kan
dit leiden tot ernstig of dodelijk letsel of schade aan de apparatuur.

+  Houd de omvormer in de verpakking totdat u deze installeert. Bescherm de
omvormer na het uitpakken tegen stof, afvalresten en vocht.

+  Gebruik devereiste persoonlijke beschermingsmiddelen: veiligheidsschoenen met
stalen neus, een veiligheidsbril, veiligheidshandschoenen en lange mouwen, enz.
Sommige onderdelen hebben scherpe randen.

«  Wanneer er spanning op de omvormer of aangesloten apparatuur staat, mag u
geen werkzaamheden verrichten aan de omvormer, motorkabel, motor,
besturingskabels of besturingscircuits.

«  Werknietaan de omvormer als er een permanente-magneetmotor op aangesloten
is. Een draaiende permanente-magneetmotor zet spanning op de omvormer, ook
op de ingangs- en uitgangsklemmen.

+  Gebruik de hellingplaat voor het installeren/verwijderen van de module niet bij
plinthoogtes die de maximum toegestane hoogte overschrijden.

+ Zet de hellingplaat voor het uittrekken/installeren van de module met zorg vast.

« Zorg er voor dat de module niet omkantelt bij het neerzetten op de vioer: Om de
steunpoten graden te openen, drukt u elke poot iets naar beneden en draait u
deze naar de zijkant (1, 2). Bevestig de module indien mogelijk ook met kettingen.
Kantel de omvormermodule niet. De omvormer is zwaar en het zwaartepunt ligt
hoog. De module valt om wanneer deze meer dan 5 graden wordt gekanteld. Laat
de module niet onbeheerd achter op een hellende vloer.
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« Omtevoorkomen dat de omvormermodule valt, bevestigt u de bovenste hijsogen
met kettingen aan de kast (1) voordat u de module in de kast duwt of uit de kast
trekt. Duw de module in de kast en trek hem voorzichtig uit de kast, bij voorkeur
met hulp van een andere persoon. Houd een constante druk met één voet op de
voet van de module (2) om te voorkomen dat de module naar achteren valt.

Elektrische veiligheids-voorzorgsmaatregelen

Deze elektrische veiligheids-voorzorgsmaatregelen gelden voor iedereen die werkt
aan de omvormer, de motorkabel of de motor.
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Volg deze instructies. Als u ze negeert, kan dit leiden tot ernstig of dodelijk
letsel of schade aan de apparatuur.

Als u geen gekwalificeerd elektrotechnicus bent, mag u geen installatie- of
onderhoudswerk verrichten.

Volg deze stappen voordat u aan enig installatie- of onderhoudswerk begint.

1. Identificeer duidelijk de werklocatie en apparatuur.

2. Ontkoppel alle mogelijke spanningsbronnen. Zorg ervoor dat heraansluiting niet
mogelijk is. Vergrendelen en uitschakelen (lockout, tagout).

«  Open de hoofdschakelaar van de omvormer.

«  Open de laadschakelaar, indien aanwezig.

« Open de scheidingsschakelaar van de voedingstransformator. De
hoofdscheidingsschakelaar van de omvormerkast scheidt de spanning niet
van de vermogensbusbars van de omvormerkast.

«  Opende hulpspannings-scheidingsschakelaar (indien aanwezig), en alle andere
mogelijke lastscheiders die de omvormer scheiden van gevaarlijke
spanningsbronnen.

« Indien u een permanentmagneet-motor op de omvormer aangesloten heeft,
koppel dan de motor van de omvormer los via een veiligheidsschakelaar of
andere middelen.

«  Koppel alle gevaarlijke externe vermogensbronnen los van de
besturingscircuits.

« Nahet ontkoppelen van de stroom van de omvormer moet u altijd 5 minuten
wachten om de condensatoren van de tussenkring te laten ontladen voordat
u verder gaat.

3. Beveilig alle andere onder spanning staande delen op de plek waar u werkt tegen
aanraking.

Neem speciale voorzorgsmaatregelen wanneer u dicht bij blote geleiders werkt.

5. Controleer en meet of de installatie spanningsloos is. Gebruik een goede voltmeter.
Als de meting vereist dat u afschermingen of andere kast-delen moet verwijderen
of uit elkaar halen, volg dan de plaatselijke wet- en regelgeving over werken aan
onder spanning staande apparatuur (inclusief, maar niet beperkt tot, elektrische
schok en vlamboog-beveiliging).

« Controleer voor en na het meten van de installatie de werking van de
spanningstester op een bekende spanningsbron.

« Controleer dat de spanning tussen de voedingsklemmen van de omvormer
(L1, L2, L3) en de aarde (PE) rail nul. is.

« Controleer dat de spanning tussen de uitgangsklemmen van de omvormer
(T1/U, T2/V, T3/W) en de aarderail (PE) nul. is.
Belangrijk! Herhaal de meting ook met de gelijkspanningsinstelling van de
tester. Meet tussen elke fase en aarde. Er bestaat een risico van gevaarlijke
oplading van gelijkspanning door lekcapaciteiten van het motorcircuit. Deze
spanning kan nog lange tijd na het uitschakelen van de omvormer geladen
blijven. De meting ontlaadt de spanning.

« Zorg ervoor dat de spanning tussen de DC-klemmen van de regelaar (UDC+
en UDC-) en de aardklem (PE) nul is.

6. Installeer tijdelijke aarding zoals vereist volgens plaatselijke regelgeving.

Vraag om schriftelijke werkvergunning aan de persoon die de leiding heeft over
de elektrische installatiewerkzaamheden.
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Selecteer de kabels en zekeringen

Kies de vermogenskabels. Voldoe aan de plaatselijke regelgeving.

- Ingangsvoedingskabel: Gebruik symmetrisch afgeschermde kabel (VFD-kabel)
voor de beste EMC-prestaties. NEC-installaties: Leiding met continue geleiding
is ook toegestaan en moet aan beide uiteinden geaard zijn.

« Motorkabel: ABB beveelt een symmetrisch afgeschermde VFD-motorkabel aan
om de lagerstroom en de slijtage en belasting van de motorisolatie te verminderen
enom de beste EMC-prestaties te leveren. Hoewel het niet wordt aanbevolen, zijn
geleiders in continu geleidende leidingen toegestaan in NEC-installaties. Aard de
leiding aan beide kanten. Gebruik een aparte geisoleerde aarde van de motor naar
de omvormer in de leiding.

« Nominale stroom: Max. belastingstroom.

«  Spanning (minimum): |[EC-installaties: 600 V AC-kabel is mogelijk tot 500 V AC.
750 V AC-kabel is mogelijk tot 600 V AC. 1000 V AC-kabel is mogelijk tot 690 V AC.
NEC-installaties: 600 V AC kabel voor 230 V AC motoren en 1000 V AC kabel voor
480V ACen 600V AC motoren. 600V AC-kabel voor 230V AC en 480V AC-leidingen;
1000 V AC-kabel voor 600 V AC-leiding.

«  Temperatuurbereik: |[EC-installaties: Kies een kabel die een nominale waarde heeft
voor een maximaal toegestane temperatuur van ten minste 70 °C voor een geleider
bij continu gebruik. NEC-installaties: Gebruik geleiders van minimaal 75 °C. De
isolatietemperatuur mag hoger zijn, zolang de belastingscapaciteit gebaseerd is
op geleiders van 75 °C.

Selecteer de besturingskabels.

«  Gebruik een dubbel afgeschermde kabel met getwiste paren voor analoge signalen.
Gebruik dubbel afgeschermde of enkel afgeschermde kabel voor de digitale, relais-
en I/O-signalen. Laat 24V- en 115/230V-signalen niet in dezelfde kabel lopen.

Beveilig de omvormer en de ingangsvoedingskabel met de juiste zekeringen.
Voor typische afmetingen van voedingskabels, Zie

Voor de juiste zekeringen, zie

Controleer de installatieplaats

Bestudeer de installatieplaats. Zorg ervoor dat:

- Deinstallatieplaats wordt voldoende geventileerd of gekoeld zijn om de
omvormerwarmte af te voeren. Zie de technische gegevens.

« De omgevingsomstandigheden van de omvormer komen overeen met de
specificaties. Zie de technische gegevens.

- Het materiaal achter, boven en onder de omvormer is niet brandbaar.

-  Erisgenoeg vrije ruimte boven de omvormer voor koeling, onderhoud, en bedienen.
Zie de specificaties voor de vrije ruimte rond de omvormer.

« Zorg ervoor dat er geen bronnen van sterke magnetische velden zijn, zoals
hoogstroomgeleiders met enkele kern of contactorspoelen in de buurt van de
omvormer. Een sterk magnetisch veld kan storingen of onnauwkeurigheden in de
werking van de omvormer veroorzaken.



NL - Snelle installatie-instructies 139

Formeer de condensatoren

Als de omvormer een jaar of langer uit heeft gestaan moeten de DC-linkcondensatoren
opnieuw geformeerd worden. Raadpleeg of neem contact op met
de technische ondersteuning van ABB.

Zorg ervoor dat de omvormer compatibel is met het
aardesysteem

De standaardomvormer zonder EMC-filter en met aangesloten aarde-naar-fase-varistor
kan worden geinstalleerd op een symmetrisch geaard TN-S-systeem. Indien u de
omvormer in een ander systeem installeert, moet u misschien het EMC-filter en de
aarde-naar-fase-varistor loskoppelen. Zie

Installeer de omvormer met EMC-filter optie +E200 niet in een systeem waarvoor
het filter niet geschikt is. Dit kan gevaar opleveren of de omvormer beschadigen.

systeem waarvoor de varistor niet geschikt is. Als u dit niet doet kan het

f Installeer de omvormer niet met aangesloten aarde-naar-fase-varistor in een
varistorcircuit beschadigd raken.

Corner-geaarde en midpoint-geaarde 525...690V-deltasystemen

middenpuntgeaard deltasysteem. Het loskoppelen van het EMC-filter en de

f Installeer de omvormer niet op een 525... 690 V hoekgeaard- of
aarde-naar-fase-varistor voorkomt geen schade aan de omvormer.

Verplaats de omvormer naar de installatieplaats en pak
hem uit

Verplaats de omvormermodule in de transportverpakking naar de installatieplaats.
Gebruik een pallettruck wanneer u een zwaar omvormerpakket verplaatst.

Uitpakken:

«  Snij de verpakkingsbanden door (A)

+ Pak de andere dozen uit (B)

« Verwijder de buitenmantel door het apparaat op te tillen (C)

» Verwijder de beschermende verpakking door deze op te tillen (D).



https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AUA0000125152&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
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3AUA0000101742

Inhoud van transportverpakking

1

Met standaard omvormermodule-configuratie: Doorzichtig-plastic afdekkingen.

Zie hieronder voor de inhoud van de doos.

Met standaard omvormermodule-configuratie: Uitgangskabel-aansluitklemmen.
Zie hieronder voor de inhoud van de doos.

Multiplex steun

Omvormermodule met in de fabriek geinstalleerde opties en meertalige waarschuwingssticker
voor restspanning, geleideplaat voor bovenzijde, voetstukgeleidingsplaat, pakket telescopische
plaat, bevestigingsschroeven in een plastic zak, externe besturingseenheid met klemplaat voor de
besturingskabel enin de fabriek geinstalleerde optiemodules, bedieningspaneel en kabel of bedie-
ningspaneel met deurmontageset (optie +1410), leveringsdocumenten en een gedrukte meertalige
beknopte installatie- en inbedrijfstellingsgids. Andere gedrukte handleidingen met optie +R7xx.

Pallet
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Inhoud doos B1 (standaard omvormer-
module-configuratie)

Papieren vulmateriaal

Doorzichtige kunststof afdekking
voor bekabeling van de uitgang

Montagebeugel voor bodemrooster
Kartonnen onderkant van doos

Kartonnen deksel van doos

Bodemrooster

Ondersteuning

Banden
Schroeven in een plastic zak

Doorzichtige kunststof afdekking
voor achterzijde (bovenaan)

Doorzichtige kunststof afdekking
voor achterzijde (onderaan)

12

Doorzichtige kunststof afdekking
front

13

14

15

Doorzichtige kunststof afdekking
voor ingangsbekabeling

Doorzichtige kunststof afdekking
bovenzijde

Doorzichtige kunststof invoerafdek-
king voor ingangsbekabeling zijkant

16

Doorzichtige kunststof afdekking
bodem 1

17

Doorzichtige kunststof afdekking
bodem 2

18

Metalen afdekking

Doos B2 bevat deze doos bij de stan-
daard omvormermodule-configuratie

1

Papieren vulmateriaal

Uitgangskabel-aansluitklem T3/W2
Uitgangskabel-aansluitklem T2/V2
Uitgangskabel-aansluitklem T1/U2

Aardeklem

Kartonnen doos

Nl oo MWD

Schroeven en isolatoren in een
plastic zak
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Inhoud van doos met hellingplaat

3AXD50000452965

Pakje schroeven

Telescopische hellingplaat voor uit-
trekken eninschuiven van de modu-
le

Kartonnen doos

Inhoud toebehorendoos: Montagekit
3AXD50000453900

1

3AXD50000453894

Schroevenpakket, bevat ook afstand-
houders voor installatie van FSO
module

Rubberen tules voor kabelinvoerga-
ten van de besturingsunit in het
middelste voorpaneel van de omvor-
mermodule

Bevestiging voor Rittal VX25-behui-
zing

Beugel voor bevestiging van de
omvormermodule van bovenaf
(3AUA0000096082). De beugel
zorgt voor een spleet voor koellucht-
stroming en voorkomt dat de
schroeven van de omvormermodule
langs de plaat schaven.

Kartonnen doos

Meet de isolatieweerstand van de ingangs- en motorkabels

en de motor
Zie afbeelding H.

Voordat u de voedingskabel op de omvormer aansluit, moet u de isolatieweerstand

meten volgens de plaatselijke voorschriften.

Aard de motorkabelafscherming aan de motorzijde. Om interferentie te minimaliseren,
maakt u een aarding van 360° bij de kabeldoorvoer, of houd de pigtail kort.
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Meet de isolatieweerstand van de motor en de motorkabel wanneer de motorkabel is
losgekoppeld van de omvormer. Meet de isolatieweerstand tussen elke fasegeleider
en de aardegeleider door een meetspanning van 1000 V DC te gebruiken. De
isolatieweerstand van een ABB-motor moet hoger zijn dan 100 Mohm (referentiewaarde
bij 25 °C). Voor de isolatieweerstand van andere motoren moet u de instructies van
de fabrikant raadplegen.

Opmerking: Vocht in de motorbehuizing zal deisolatieweerstand verlagen. Als u vocht
vermoedt, moet u de motor drogen en de meting herhalen.

/ Ut U1-PE, V1-PE, W1-PE
O

V1
1000 V DC, \ 3~
> 100 Mohm ° W1 o

Zorg voor de koeling

Zie sectie voor de verliezen en de koelluchtstroom
door de omvormer.

Installeer de omvormermodule in een kast
Zie afbeelding B:

« Installeer de geperforeerde sectie aan de achterkant van het kastframe.
+ Verwijder de voetstukgeleidingsplaat van de omvormermodule.

» Installeer de steunrails en de voetstukgeleidingsplaat aan het onderframe van de
kast.

« Installeer de telescopische hellingplaat voor het invoegen aan de
sokkelgeleidingsplaat

Zie afbeelding C:
« Verwijder de folie van de doorzichtige kunststof afdekkingen van beide kanten.
Zie afbeelding D:

« Installeer het onderste rooster op de omvormermodule als er geen bodemplaat
in de kast zit en een beschermingsgraad IP20 nodig is vanaf de onderkant van de
omvormermodule.

« Installeer de montagebeugel op de omvormermodule.

« Monteer de bovenste metalen afdekking op de omvormermodule.

« Monteer de afdekkingen aan de achterkant op de omvormermodule.

Zie afbeelding E:

« Bevestig de omvormermodule met kettingen aan het kastframe.

» Duw de omvormermodule in de kast langs de telescopische hellingplaat.

« Verwijder de hellingplaat.
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Zie afbeelding F:

+ Bevestig de omvormermodule op de sokkelgeleidingsplaat.

» Bevestig de omvormermodule vanaf de bovenkant aan de geperforeerde sectie
aan de kast

Sluit de vermogenskabels aan eninstalleer de afdekkingen

Stap

Taak (motorkabels)

Afbeel-
ding

O 0 N O »n

11

12

Stap

Monteer de aardaansluitklemmmen op de onderkant van de omvormermodaule.

Leid de motorkabels naar de kast. Aard de kabelafschermingen over 360° bij de
kastingang.

Sluit de getwiste afschermingen van de motorkabels aan op de aardeklem.

Schroef de isolatoren met de hand vast aan de omvormermodule. Monteer de
T3/W2-aansluitklem op de isolatoren.

Gebruik geen langere schroeven of grotere aanhaalmomenten dan in
deinstallatietekening is aangegeven. Ze kunnen de isolator beschadi-

gen en een gevaarlijke spanning op het frame van de module veroor-
zaken.
Sluit de T3/W2-fasegeleiders aan op de T3/W2-aansluitklem.
Installeer de T2/V2 aansluitklem op de isolatoren. Zie de waarschuwing in stap 4.
Sluit de T2/V2-fasegeleiders aan op de T2/V2-aansluitklem.
Installeer de T1/U2-aansluitklem op de isolatoren. Zie de waarschuwing in stap 4.
Sluit de T1/U2-fasegeleiders aan op de T1/U2-aansluitklem.

Als er geen bodemplaat in de kast zit en beschermingsgraad IP20 nodiq is:

« Boor voorzichtig de grote gaten voor de doorzichtige kunststof afdekkingen
zodat de motorkabels aangesloten kunnen worden. Maak de randen van de gaten
glad. Snijd de afdekkingen vanaf het gat naar de rand in, zodat de afdekkingen
om de kabels heen geplaatst kunnen worden.

- Verwijder de plastic folie van de doorzichtige kunststof afdekkingen.

« Installeer de doorzichtige kunststof afdekkingen rond de motorkabels.

Verwijder de folie van de doorzichtige kunststof afdekking van beide kanten. Instal-
leer de afdekking op de omvormermodule.

Installeer de onderste frontkap op de omvormermodule.

Taak (ingangskabels)

J
K

Q

Q

Afbeel-
ding

Aard de ingangskabelafschermingen (indien aanwezig) over 360° bij de kastingang.

Sluit de getwiste afschermingen van de ingangskabels en afzonderlijke aardekabel
(indien aanwezig) aan op de aarderail van de kast.

Boor voorzichtig de grote gaten voor de doorzichtige kunststof afdekkingen zodat
de kabels aangesloten kunnen worden. Lijn de gaten in de verticale richting uit in
overeenstemming met de uitlijngaten in de afdekking. Maak de randen van de gaten
glad.

Verwijder de plastic folie van beide kanten van de afdekking.
Maak de kabels stevig vast aan het kastframe om te voorkomen dat ze langs de
randen van de gaten schuren.

Steek de geleiders van de ingangskabels door de geboorde gatenin de doorzichtige
kunststof afdekking.
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Stap | Taak (ingangskabels) Afbeel-
ding

5 Sluit de geleiders van de ingangsvoedingskabel aan op de aansluitrails L1/U1, L2/V1 T
en L3/WL1.

6 Verplaats de doorzichtige kunststof Ingang afdekking langs de ingangskabels naar u
zijn uiteindelijke positie. Installeer de voorste doorzichtige kunststof afdekking en
het bovenste voorpaneel. Verwijder de kartonnen, beschermende afdekking van
de luchtuitlaat van de omvormermodule

7 Snij het gat voor de doorzichtige kunststof ingangsafdekking in de zijwand van de \"
doorzichtige kunststof afdekking. Installeer de doorzichtige kunststof afdekkingen
van de zijkant en de bovenkant op de omvormermodaule.

Installeer de luchtscheidingsschotten

Zie afbeelding W en het hoofdstuk Richtlijnen voor het plannen van de installatie van
de kast in de hardwarehandleiding.

Sluit de besturingskabels aan
Zie afbeelding X.

1. Ontkoppel de besturingspaneelkabel van connector X13 op de besturingseenheid.

2. Maakde montageschroevenvandebedieningspaneelhouder los en pak de houder
er af.

Bevestig de besturingskabel-klemplaat aan de besturingsunit.

Sluit de voeding, BGDR en optische vezel-kabels aan op de besturingseenheid.

Bevestig de besturingsunit op, bijvoorbeeld, een DIN-rail.

o v kMW

Sluit de voedings- en BGDR-kabels aan op de klemmen ZPOW en BGDR van de
omvormermodule. Omvormermodules met SOlA-aansluitklernmen: Sluit de optische
vezelkabels aan op de SOIA-klemmen.

7. Aard de buitenste afschermingen van alle externe besturingskabels over 360° bij
de kastingang.

8. Aarddekabelpaar-afschermingen van externe besturingskabels aan een aardklem
onder de besturingseenheid. Sluit het andere uiteinde van de afschermingen niet
aan of aard deze indirect via een hoogfrequente condensator van enkele nanofarad,
bijvoorbeeld 3,3 nF / 630 V.

9. Sluit de geleiders aan op de juiste klemmen van de besturingseenheid.
10. Bedraad de optionele modules indien deze bij de levering bijgevoegd zijn.
11. Sluit de bedieningspaneelkabel aan op connector X13.

12. Plaats de bedieningspaneelhouder van de besturingsunit. Plaats het
bedieningspaneel in de uitsparing als het verwijderd is.
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Standaard I/O-schema van de omvormer
besturingseenheid (ZCU-1x)

Aansluiting ‘ Term Beschrijving

XPOW Externe voedingsingang
+24VI

+24V GND |24 v DC, 2 A min. (zonder optionele modules)
2 GND

XAl Referentiespanning en analoge ingangen
~ +VREF |10V DC, R_1...10 kohm

S 1 [+VREF
|
‘—wl —&| 3 |AGND | AGND | Aarde
Lo 4 | ANl
] = PR All+  |Toerentalreferentie
== 6 Al2+ All- 0(2)...10 V, R, > 200 kohm
I Al2- Al2+ Standaard niet in gebruik.
Al2:1 Al1:]
o T Al2- 0(4)...20 mA, R;, =100 ohm
i1 Huidige (1) / spanning (U) selectie jumper voor
All
J2 Huidige (1) / spanning (U) selectie jumper voor
Al2
XAO Analoge uitgangen
L AO1 Motortoerental rpm
1 AO1
P 0...20 mA, R, <500 oh
CX;:; 2 |AcnD|| AGND ma L enm
O i i ~ 3 AO2 AO2 Motorstroom
! [ |
i 4 AGND AGND |0...20 mA, R_< 500 ohm
XD2D Drive-to-drive link
B Master/follower, omvormer-naar-omvormer of
1 B geintegreerde veldbusaansluiting
2 A A
3 BGND BGND
4 Shield
Afscher-
ming
J3 Omvormer-naar-omvormer link termination

XRO1, XRO2, XRO3 Relaisuitgangen

NC Gereed voor bedrijf

1 NC
250V A VD
> % COM COM 50 C/30 C
<t 3 NO NO 2A
; C“(‘)CM NC |In bedrijf
B
= 5 0 COM 250V AC/30V DC
Fault "% ™~ 2A
m —r 1 NC NO
2 C,S’g' NC  |Fout (-1)
COM 250V AC/30V DC
2 +24VD | A
5 |DIOGND |2 NO
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Aansluiting Term Beschrijving

XD24 Hulpspanningsuitgang, digitale blokkering

DIIL Runvrijgave
— 4 1 DIIL
5 | +24vD | *24VD |+24VDC 200 mA
3 DICOM DICOM | Aarde digitale ingang
4 +24VD +24VD +24V DC 200 mA
5 | DIOGND m

DIOGND |Aarde digitale ingang/uitgang

XDIO Digitale ingang/uitgangen

DIO1 Uitgang: Gereed bedrijf

1 DIO1
2 DIO2 DIO2 Uitgang: Bedrijf
J6 Aardeselectie
XDI Digitale ingangen
DI1 Stop (0) / Start (1)
+24VD | &
2 a DI2 Voorwaarts (0) / Achterwaarts (1)
® DIOGND | X%
DI3 Reset
1 b Dl4 Acc/Dec tijd selectie
2 DI2 DI5 Constant toerental 1 (1 = Aan)
3 DI3
Di6 Standaard, niet in gebruik.
4 Di4
5 DI5
6 Dl6
.. ouT Safe torque off-circuits moeten gesloten zijn
ol ouT voordat de omvormer kan starten.
T T T sens SGND
L : 3 IN1 IN1
7 4 IN2
= = IN2
X12 Aansluiting veiligheidsopties
X13 Aansluiting bedieningspaneel
X205 Aansluiting geheugenunit

De geleider-afmeting die past op alle schroefklemmen (voor zowel gevlochten als
massieve draad) is 0,5 ... 2,5 mm?2 (24...12 AWG). Aanhaalmoment is 0,5 N-m (5 Ibf-in).

Start de omvormer op

ervoor dat het veilig is om de motor uit te starten. Koppel de motor los van

f Controleer, voordat u de omvormer opstart, dat de installatie compleet is. Zorg
andere machines indien er gevaar bestaat voor schade of letsel.

de automatische foutresetfuncties of automatische herstartfuncties van het
besturingsprogramma van de omvormer activeert. Deze functies resetten de
omvormer automatisch en blijven na een fout of voedingsonderbreking in
bedrijf. Indien deze functies geactiveerd worden, moet de installatie duidelijk
gemarkeerd worden zoals gedefinieerd in IEC/EN/UL 61800-5-1, subclause
6.5.3, bijvoorbeeld, "DEZE MACHINE START AUTOMATISCH".

f Verzeker u ervan dat er geen gevaarlijke situaties kunnen ontstaan, voordat u
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Gebruik het bedieningspaneel om de opstartprocedure uit te voeren. De twee

commando's onderaan het display tonen de functies van de twee softkeys en )
bevinden zich onder het display. De commando's die aan de softkeys toegewezen zijn

variéren afhankelijk van de context. Gebruik de pijltoetsen , , en omde
cursor te bewegen of waarden te wijzigen, afhankelijk van het actieve scherm. De toets

toont een context-gevoelige help-pagina.

1.

2.

Schakel de voeding van de omvor- | De Eerste start assistent leidt u
merin. Zorg ervoor dat u de gege-| door de eerste keer opstarten.

vens van het motorplaatje bij de
hand hebt.

4.

Selecteer de taal die u wilt gebrui-
ken en druk op (Volgende).

Opmerking: Nadat u de taal gese-
lecteerd heeft, duurt het een paar
minuten voordat het bedienings-
paneel gewekt is.

Selecteer Menu en druk op
(Menu) om het hoofdmenu te
openen. Selecteer Assistenten en
druk op (Selecteren).

3.

Selecteer Basisinstelling en druk
op (Selecteren).

Afstand Y ALSBE0 0.0 rpm | Afstand ¥ ACSEB0 0.0 rpm
Menu Assistenten

@ Parameters 3

0F code

Assistenten (3

g Energie rendement >

(4 IR

Afsluiten 11:44 Selecteren | Terug 11:449 Selecteren
5. 6.

Selecteer de lokalisatie die u wilt
gebruiken en druk op &J (Volgen-
de).

Doe de volgende selecties. Na elke
selectie, druk op (Volgende).

Afstand & ALSEED 0.0 rpm | Afstand Y ALSERD 0.0 rpm | Afstand ¥ ACSEB0 0.0 rpm
Taal C— | Lokalisering E— | Eenheden —
Het wijzigen van de taal duurt even. Standaard eenhaden. Wijzig de display-eenheden, indien nodig.
Espariol Internationaal (31) Unit selectie
Portugués W3 standaard [Imperiaal] Munteenheid tarief EUR »
Mederlands
Francais
Afsluiten 11:489 Yolgende | Terug 11:489 Yolgende | Terug 11:489 Yolgende
7. 8. 9.
Afstand £ ALS080 0.0 rprn | Afstand & ALSAB0 0.0 rprn | Afstand & ACSEAD 0.0 rpm
Datum & Tijd W— | Voedingsspanning B— | Motorgegevens | mm—

Woer de huidige datum en ujd in.
Datum 05.11.2027 »

Stel voedingsspanning in.
380415 »

Woedingsspanning

Controleer de waarden op het
motortypeplaatje en voer deze hier in.

Tijd 11:49:38 » Motor type Asynchrone motor »

Toon daturn als dag.maand jaar » Morminale motorspanning N0We

Toon upd als 24-uur w Mominale motarstroom -
Terug 11:449 Volgende | Terug 11:44 Volgende | Terug 11:49 ¥Yolgende
10. 11. 12.
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Afstand £ ALSAR0 0.0 rprn | Afstand & ALCSAAD 0.0 rprn | Afstand >4 ACSHA0 -0.1 rpm
Geavanc motor-instell. W1 | Limieten H 1 | Maamgeving van omy [ m—
Indien beschikbaar, kunnen deze tlinirnurn toerental -1500.00 rpm » De naam staat bovenaan het scherm,
instellingen de nauwkeurigheid Mawirmurn toerental » | zodat makkeljker te zien i1s welke
werheteren. Maxirum stroom w | motor door deze omvormer gestuurd
Motor nominale cos @ 0.00m Minimum koppel 1 . wrordt.
Mominaal motorkoppel . Maximum koppel 1 . MNaam ormvormer
Terl..lg . 11:44 Vulgende Terug 11:449 ¥Yolgende | Terug 11:449 ¥olgende
13. 14. 15.
Afstand Y ACSERD 0.0 rpm | Afstand ¥ ALSEB0 0.0 rpm | Afstand ¥ ACSE80 0.0 rpm
Draairichting-test w1 | Backup maken? | Set-up voltooid
Draai de motor am richtng te Kopieert alle instellingen naar hackup- Ormvormer is gereed voor gebruik.
contralaren. fila, opgeslagen in paneel. Ga naar
Mee, sla de test over Menu = Backups om backup terug te
Ja, testnu zeen.
Miet nu U
Rarl_in
Terug 11:44 Volgende | Terug 11:449 Volgende | Terug 11:50 Gereed

Motor overbelastingsbeveiliging

De overbelastingsbeveiliging van de motor is in de fabriek niet standaard ingeschakeld.
De thermische overbelastingsbeveiliging van de motor kan gebruik maken van
apparaten voor de motortemperatuur, kan worden geschat aan de hand van een door
parameters bepaald motormodel, of kan gebruik maken van gemeten motorstroom
en motorklassecurven. Om bescherming met behulp van motormodelparameters of
meetapparatuur mogelijk te maken, stelt u parameter 35.11 en de daaropvolgende
parameters tot en met 35.55 in. Stel parameter 35.56 in om de motorklassecurven te
activeren. De overbelastingsklasse van de motor is standaard ingesteld op 20 en kan
worden geselecteerd in parameter 35.57.

Gebruik de informatietoets () op het omvormerbedieningspaneel voor meer
informatie over het instellen van de parameters van groep 35. U moet de

overbelastingsparameters van de omvormer juist instellen, anders kan motorschade
ontstaan.

Veldbuscommunicatie

Om de geintegreerde veldbuscommunicatie voor Modbus RTU te configureren, moet
u ten minste deze parameters instellen:

Parameter Instelling Beschrijving
20.01 Extl opdrachten | Geintegreerde veld-|Kiest veldbus als bron voor de start- en stop-opdrachten
bus wanneer EXT1 gekozenis als de actieve besturingslocatie.

22.11 Koppelref 1 bron EFB refl Kiest een referentie ontvangen via de geintegreerde
veldbusinterface als toerentalreferentie 1.

26.11 Koppelref 1 bron | EFBrefl Kiest een referentie ontvangen via de geintegreerde
veldbusinterface als koppelreferentie 1.

28.11 Koppelref 1 bron | EFBrefl Kiest een referentie ontvangen via de geintegreerde
veldbusinterface als frequentiereferentie 1.

58.01 Protocol vrijgeven |Modbus RTU Initialiseert geintegreerde veldbuscommunicatie.

58.03 Node adres 1 (standaard) Node-adres. Er mogen geen twee nodes met hetzelfde

node-adres online.
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Parameter

Instelling

Beschrijving

58.04 Baud rate

19,2 kbps (defa

Definieert de communicatiesnelheid van de link. Gebruik
dezelfde instelling als in het masterstation.

ult)

58.05 Pariteit

8 EVEN 1 (stan-
daard)

Bepaalt de instelling van pariteit en stopbit. Gebruik de-
zelfde instelling als in het masterstation.

58.06 Communicatie be- |Ververs instellingen

sturing

Valideert eventuele gewijzigde EFB-configuratie instellin-
gen. Gebruik dit nadat u parameters in groep 58 hebt
gewijzigd.

Andere parameters met betrekking tot de veldbusconfiguratie:

58.14 Communicatie-ver-|58.17 Overdrachtvertra-

lies actie

58.15 Communicatie-ver- | 58.25 Besturingsprofiel

lies modus

ging

58.28 EFB actl type 58.34 Woord volgorde

58.31 EFB actl transpa-
rant bron

58.101 Datal/O1

58.124 Data I/0O 24 time

58.16 Communicatie-ver- | 58.26 EFB refl type

58.33 Adresseringsmo-

lies tijd dus
Waarschuwingen en fouten
Waar- | Storing |Aux. code Beschrijving
schu-
wing
A2A1 2281 |Stroom kalibratie |Waarschuwing: Stroomkalibratie vindt plaats bij de volgende
start.
Storing: Uitgangsfase stroommeting fout.
- 2310 |Overstroom De uitgangsstroom is groter dan de interne limiet. Dit kan
veroorzaakt worden door een aardfout of faseverlies.
A2B3 2330 | Aardlek Een onbalans in belasting die doorgaans veroorzaakt wordt
door een aardfout in de motor of de motorkabel.
A2B4 2340 |Kortsluiting Er is kortsluiting in de motor of de motorkabel.
- 3130 |Ingangsfaseverlies |Het tussencircuit van de DC-spanning oscilleert wegens een
ontbrekende fase in de voedingslijn.
- 3181 | Bedradings- of Incorrecte ingangskabel- en motorkabel-aansluitingen.
aardfout
A3Al 3210 |DC-link overspan- |De DC-tussencircuitspanning is te hoog.
ning
A3A2 3220 |DC-link onderspan- |De DC-tussencircuitspanning is te laag.
ning
- 3381 |Uitgangsfaseverlies|Alle drie de fasen zijn niet aangesloten op de motor.
- 5090 |STO hardwarefout |STO-hardwarediagnostiek heeft een hardwarefout gedetec-
teerd. Neem contact op met ABB.
A5A0 5091 | Safe torque off De Safe torque off (STO) functie is actief.
ATCE 6681 |EFBcomm loss Onderbreking in geintegreerde veldbuscommunicatie.
A7C1 7510 |FBA A communica- |Communicatie tussen de omvormer (of PLC) en veldbusadapter
tie verloren.
ACAB - Configuratiefout |De types enlocaties van de l/O-uitbreidingsmodule gespecifi-
1/O-uitbreiding ceerd door parameters zijn niet hetzelfde als de gedetecteerde
configuratie.
AFF6 - Identificatie-run De motor ID-run vindt plaats bij de volgende start.
- FA81 |Safetorque offl Het Safe torque off-circuit 1 is verbroken.

verbroken
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Waar- | Storing |Aux. code Beschrijving
schu-
wing
- FA82 |Safe torque off 2 Het Safe torque off-circuit 2 is verbroken.
verbroken
Safe torque off (STO)

De omvormer heeft een Safe torque off-functie (STO) in overeenstemming met IEC/EN
61800-5-2. Deze kan bijvoorbeeld worden gebruikt als laatste actuator van
veiligheidscircuits die de omvormer stoppen in geval van gevaar (zoals een
noodstopcircuit).

Bij activering schakelt de STO-functie de regelspanning van de vermogenshalfgeleiders
van de eindtrap van de omvormer uit, waardoor wordt voorkomen dat de omvormer
het koppel genereert dat nodig is om de motor te doen draaien. Het
besturingsprogramma genereert een indicatie zoals gedefinieerd in parameter 31.22.
Als de motor loopt wanneer Safe torque off geactiveerd wordt, zal deze uitlopen tot
stilstand. Het sluiten van de activeringsschakelaar deactiveert de STO. Gegenereerde
fouten moeten worden gereset voordat opnieuw wordt gestart.

De STO-functie heeft een redundante architectuur, d.w.z. dat beide kanalen moeten
worden gebruikt bij de implementatie van de veiligheidsfunctie. De veiligheidsdata
in deze handleiding zijn berekend voor redundant gebruik, en zijn niet van toepassing
indien niet beide kanalen gebruikt worden.

van de omvormer niet uit. Daarom mag onderhoudswerk aan elektrische
onderdelen van de omvormer of motor uitsluitend worden uitgevoerd na
scheiding van de omvormer van de netvoeding.

f De Safe torque off functie schakelt de spanning van de hoofd- en hulpcircuits

Opmerking:

« Als een stop tot stilstand niet toelaatbaar is, stop dan de omvormer en overige
apparatuur met de geéigende stopmethode voordat u de STO activeert.

+ De STO-functie heeft prioriteit boven alle andere functies van de omvormer.

Bedrading
De veiligheidscontacten moeten binnen 200ms na elkaar openen/sluiten.

Voor de verbinding wordt dubbel afgeschermde twisted-pair-kabel aanbevolen. De
maximale lengte van de bekabeling tussen de schakelaar en de
omvormerbesturingseenheid is 300 m. Aard de afscherming van de kabel alleen aan
de besturingseenheid.

Validatie

Om zeker te zijn van de veilige werking van een veiligheidsfunctie is een validatietest
vereist. De test moet worden uitgevoerd door een vakbekwaam persoon met voldoende
deskundigheid en kennis van de veiligheidsfunctie. De testprocedures en het rapport
moeten gedocumenteerd en ondertekend worden door deze persoon.
Validatie-instructies van de STO-functie zijn te vinden in de hardwarehandleiding van
de omvormer.
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Technische gegevens

De spanning bij de STO-ingangsklemmen van de besturingseenheid moeten
minstens 17 V DC zijn om geinterpreteerd te worden als "1"

STO reactietijd (kortste detecteerbare break): 1 ms

STO responstijd: 2 ms (typisch), 30 ms (maximum)

Foutdetectietijd: Kanalen langer dan 200 ms in verschillende toestand
Foutreactietijd: Foutdetectietijd + 10 ms.

STO-foutmelding (parameter 31.22) vertraging: < 500 ms
STO-waarschuwingsmelding (parameter 31.22) vertraging: < 1000 ms.
Safety integrity level (SIL, EN 62061): 3

Performance level (PL, EN ISO 13849-1): e

De STO is een type B veiligheidscomponent zoals gedefinieerd in IEC 61508-2.

Raadpleeg de hardwarehandleiding van de omvormer voor de volledige
veiligheidsgegevens, exacte storingspercentages en storingsmodi van de STO-functie.
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PL — Skrécone instrukcje montazu

Zawartosc tej instrukcji

Ten dokument zawiera skrécong instrukcje montazu przemiennika czestotliwosci w
obudowie Rittal VX25 o szerokos$ci 600 mm. Przyktady montazu w innych szafach oraz
szczegotowe wskazdwki, wytyczne i dane techniczne wraz z petnymi instrukcjami
bezpieczenstwa zawiera podrecznik uzytkownika

Nalezy przestrzegac instrukcji bezpieczenstwa

Bezpieczenstwo ogdlne

Ponizsze instrukcje sg przeznaczone dla wszystkich osdéb, ktére pracujg z
przemiennikiem czestotliwosci.

Nalezy przestrzegad instrukcji bezpieczenstwa przemiennika
czestotliwosci. Nieprzestrzeganie instrukcji moze skutkowad

obrazeniami, Smiercig lub uszkodzeniem urzadzenia.

« Do czasu montazu przechowywa¢ przemiennik w opakowaniu. Po rozpakowaniu
chroni¢ przemiennik przed kurzem, pytem i wilgocia.

- Uzywad wymaganego osobistego wyposazenia ochronnego: butéw ochronnych
z metalowymi noskami, okularéw ochronnych, rekawic ochronnych, dtugich
rekawodw itp. Niektdre czesci majg ostre krawedzie.

- Nie wolno wykonywa¢ zadnych prac przy przemienniku, silniku, kablach silnika i
sterowania ani obwodach sterowania, gdy do przemiennika lub przytgczonego
sprzetu jest podtaczone zrédto zasilania.

- Nie nalezy wykonywac zadnych prac przy przemienniku czestotliwosci, gdy
podtaczony jest do niego obracajacy sie silnik synchroniczny z magnesami trwatymi.
Obracajacy sie silnik synchroniczny z magnesami trwatymi zasila przemiennik
czestotliwosci, w tym zaciski zasilania wejsciowego i wyjsciowego.

- Nie wolno korzystac z rampy do wyciggania/instalacji modutu, jesli wysokos¢
cokotu przekracza maksymalng dozwolong wysokos¢.

- Ostroznie przymocowad rampe instalacyjng / do wyciggania modutu.

«  Upewnic sie, ze modut nie przewrdci sie, gdy jest przesuwany: Aby odchyli¢
wsporniki pomocnicze, nacisng¢ kazdy z nich lekko w dét (1, 2) i przekrecajac na
bok. Jeslijest to mozliwe, zabezpieczy¢ moduttaricuchami. Nie przechyla¢ modutu
przemiennika czestotliwosci. Urzadzenie jest ciezkie i ma wysoko potozony srodek
ciezkosci. Modut przewrdci sie przy 5-stopniowym wychyleniu. Nie pozostawiaé
modutu bez nadzoru na pochytej powierzchni.
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- Abyzapobiec upadkowi modutu przemiennika czestotliwosci, przymocowad gérne
uchwyty do podnoszenia za pomoca tancuchéw do szafy (1), a nastepnie wepchnaé
modut do szafy i wyciggnaé z szafy. Podczas wktadania modutu do szafy i
wyciggania go z niej zachowac ostroznos¢, a najlepiej skorzystaé z pomocy innej
osoby. Utrzymywac staty nacisk jedng stopa na podstawe modutu (2), aby unikngé
jego wywrdcenia do tytu.

Srodki ostroznoéci dot. bezpieczeristwa elektrycznego

Te $rodki ostroznosci dotyczace bezpieczenstwa elektrycznego sg przeznaczone dla
wszystkich oséb, ktére pracujg przy przemienniku czestotliwosci, silniku lub kablu
silnika.
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Nalezy przestrzegad tych instrukcji. Nieprzestrzeganie instrukcji moze
skutkowac obrazeniami, $miercig lub uszkodzeniem urzgdzenia.

Wszelkie prace instalacyjne i konserwacyjne powinny by¢ wykonywane tylko
przez wykwalifikowanych elektrykéw.

Przed rozpoczeciem prac instalacyjnych i konserwacyjnych nalezy wykona¢
nastepujace czynnosci.

1. Jasno okresli¢ miejsce pracy i urzadzenia.

2. Odfaczyéwszelkie mozliwe zrédta zasilania. Upewnic sie, ze ponowne podtaczenie
nie jest mozliwe. Zablokowac¢ i oznakowad.

- Otworzy¢ gtéwny roztacznik przemiennika czestotliwosci.

. Otworzy¢ przetagcznik tadowania, jesli jest.

. Otworzy¢ wytacznik transformatora zasilajacego. (Gtéwne urzadzenie
wytaczajace w szafie przemiennika czestotliwosci nie odtacza napiecia od szyn
zbiorczych wejscia zasilania AC szafy przemiennika czestotliwosci).

- Otworzycroztacznik napiecia pomocniczego (jesli jest) i wszystkie inne mozliwe
urzadzenia odtaczajace, aby odizolowad przemiennik czestotliwosci od
niebezpiecznych zrddet zasilania.

- Jesdli do przemiennika czestotliwosci jest podtgczony silnik z magnesami
trwatymi, odtaczy¢ silnik od przemiennika czestotliwosci, uzywajgc wytacznika
bezpieczenstwa lub w inny sposdb.

«  Odtaczyc wszelkie niebezpieczne napiecia zewnetrzne od obwoddw
sterujacych.

«  Poodtaczeniu zasilania przemiennika czestotliwosci, a przed kontynuowaniem
pracy, zawsze odczekac 5 minut, az kondensatory obwodu posredniego
zostana roztadowane.

3. Nalezy chroni¢ przed kontaktem inne elementy znajdujace sie pod napieciem w
miejscu prowadzenia prac.

Nalezy zachowad wyjatkowg ostroznos¢ w poblizu odstonietych przewodnikéw.

5. Upewnic sig, ze instalacja nie jest pod napieciem. W tym celu nalezy uzy¢ dobrej
jakosci miernika napiecia. Jesli pomiar wymaga usuniecia lub zdemontowania
ostony badz innych elementéw szafy, nalezy wykonywad te czynnosci zgodnie z
odpowiednimi obowigzujgcymi lokalnymi przepisami ze szczegdlnym
uwzglednieniem niebezpieczenstwa porazenia pragdem i ochrony przed tukiem
elektrycznym.

« Przedipo dokonaniu pomiaréw instalacji sprawdzi¢ prébnik napiecia na
znanym zrddle napiecia.

« Upewnic sie, ze napiecie pomiedzy zaciskami wejsciowymi zasilania
przemiennika czestotliwosci (L1, L2, L3) i uziemieniem (PE) szyny zbiorczej ma
wartosc zero.

- Upewnic sie, ze napiecie pomiedzy zaciskami wyjsciowymi przemiennika
czestotliwosci (T1/U, T2/V, T3/W) i uziemieniem (PE) szyny zbiorczej ma
wartosc zero.

Wazne! Nalezy powtdrzy¢ pomiar réwniez dla ustawienia napiecia DC prébnika.
Pomiar przeprowadzac miedzy poszczegdlnymi fazamii uziemieniem. Istnieje
ryzyko wystgpienia niebezpiecznego napiecia DC spowodowanego uptywem
pojemnosci w obwodzie silnika. Takie napiecie moze pozostawacd przez dtugi
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czas po wytaczeniu przemiennika czestotliwosci. Pomiar powoduje
roztadowanie tego napiecia.

- Upewnid¢sie, ze napiecie pomiedzy zaciskami DC przemiennika czestotliwosci
(UDC+ and UDC-) oraz zaciskiem uziemienia (PE) ma wartos¢ zero.

Zainstalowad tymczasowe uziemienie zgodnie z wymogami przepiséw lokalnych.

Wystgpic¢ o pozwolenie na prace u osoby odpowiedzialnej za elektryczne prace
instalacyjne.

Dobrac kable i bezpieczniki

Dobrac kable zasilania. Nalezy pamietac o stosowaniu sie do lokalnych przepiséw.

Kabel zasilania: Zastosowac symetryczny kabel ekranowany (VFD), aby uzyska¢
najlepsza wydajnosc filtra EMC. Instalacje NEC: Kanat kablowy o ciggtej
przewodnosci takze jest dozwolony. Nalezy go uziemi¢ na obu koricach.

Kabel silnika: ABB zaleca symetrycznie ekranowane kable silnika VFD, dzieki ktérym
mozna zmniejszy¢ prady tozyskowe oraz zuzycie i obcigzenie izolacji silnika, a takze
zapewnic najlepsza wydajnos¢ filtra EMC. W instalacjach NEC mozna uzywac
przewoddéw w kanatach kablowych o ciggtej przewodnosci, choé nie jest to zalecane.
Kanat nalezy uziemi¢ na obu koncach. W kanale kablowym powinien znajdowac
sie osobny izolowany kabel uziomowy taczacy silnik z przemiennikiem
czestotliwosci.

Znamionowa wartos¢ pradu: Prad przy maksymalnym obcigzeniu.

Napiecie znamionowe (minimalne): Instalacje IEC: Kabel 600 V AC jest dopuszczalny
dla napiecia o wartoscido 500 V AC. Kabel 750 V AC jest dopuszczalny dla napiecia
owartoscido 600V AC. Kabel 1000 V AC jest dopuszczalny dla napiecia o wartosci
do 690 V AC. Instalacje NEC: Kabel 600 V AC dla silnikéw 230 V AC i kabel 1000 V
AC dla silnikéw 480 V AC i 600 V AC. Kabel 600 V AC dla sieci zasilania 230 V AC i
480 V AC; kabel 1000 V AC dla sieci zasilania 600 V AC.

Temperatura: Instalacje IEC: Maksymalna dopuszczalna temperatura kabla podczas
pracy ciggtej powinna wynosi¢ co najmniej 70°C. Instalacje NEC: Nalezy uzywac
przewoddw o temperaturze pracy wynoszacej co najmniej 75 °C. Temperatura
izolacji moze by¢ wyzsza, pod warunkiem, ze obcigzalnos¢ pragdowa bazuje na
przewodach 75 °C.

Dobrac kable sterowania.

W przypadku sygnatéw analogowych nalezy uzy¢ podwéjnie ekranowanych skretek
dwuzytowych. W przypadku sygnatdw cyfrowych, przekaznikowych i we/wy nalezy
uzy¢ kabla z podwéjnym lub pojedynczym ekranowaniem. Tym samym kablem nie
nalezy przesyta¢ sygnatéw 24 Vi115/230 V.

Zabezpieczy¢ przemiennik czestotliwosci i kabel zasilania odpowiednimi
bezpiecznikami.

Typowe rozmiary kabli zasilania mozna znalez¢ tutaj:

Prawidtowe bezpieczniki mozna znalez¢ tutaj:

Sprawdzi¢ miejsce montazu

Sprawdzi¢ miejsce montazu. Upewnij sie, ze:
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- Miejsce montazujest na tyle dobrze wentylowane lub chtodzone, by odprowadzaé
ciepto z przemiennika. Odpowiednie informacje mozna znalez¢ w danych
technicznych.

- Warunki otoczenia przemiennika czestotliwosci spetniajg wymagania. Nalezy
zapoznacd sie z danymi technicznymi.

« pod, nadiza przemiennikiem znajdujg sie wytgcznie niepalne materiaty;

- Nalezy zapewni¢ wystarczajaca wolng przestrzen wokét przemiennika wymagang
do chtodzenia, konserwacji i dziatania. Wiecej informacji zawiera specyfikacja
wolnej przestrzeni wokét przemiennika.

- Nalezy sie upewni¢, ze w poblizu przemiennika nie ma zrédet silnych pdl
magnetycznych, takich jak wysokopradowe przewody jednozytowe lub cewki
stycznikéw. Silne pole magnetyczne moze powodowac zaktécenia lub
niedokfadnosci w dziataniu przemiennika.

Wykonac formowanie kondensatorow

Jesli przemiennik czestotliwosci byt odtgczony od zasilania przez ponad rok, nalezy
wykonac formowanie kondensatoréw tacza DC. Zapoznaj sie z lub
skontaktuj sie z zespotem wsparcia technicznego ABB.

Upewnic sie, ze przemiennik czestotliwosci jest
kompatybilny z systemem uziemienia

Standardowy przemiennik czestotliwosci bez filtra EMC z podtaczonym warystorem
uziemienie-faza mozna potaczy¢ z uziemiong symetrycznie siecig TN-S. W przypadku
instalowania przemiennika w innym systemie moze by¢ wymagane odtaczenie filtru
EMC i warystora uziemienie-faza. Patrz

filtra EMC w sieci, dla ktérej ten filtr jest nieodpowiedni. Moze to spowodowad

f Nie nalezy instalowac przemiennika czestotliwosci z podtaczong opcja +E200
zagrozenie lub uszkodzi¢ przemiennik czestotliwosci.

Nie nalezy instalowad przemiennika czestotliwosci z podtagczonym warystorem
uziemienie-faza w sieci, dla ktérej ten warystor jest nieodpowiedni. Moze to
uszkodzi¢ obwéd warystora.

Sieci typu tréjkat 525...690 V uziemione wierzchotkowo i centralnie

525...690 V uziemionej wierzchotkowo lub centralnie. Odtgczenie filtra EMC i
warystora uziemienie-faza nie zapobiega uszkodzeniu przemiennika
czestotliwosci..

f Nie nalezy instalowac przemiennika czestotliwosci w sieci typu tréjkat
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Przenies¢ przemiennik w miejsce instalacji i rozpakowac
go.

Modut przemiennika czestotliwosci nalezy dostarczy¢ do miejsca montazu w jego
pakiecie transportowym. W razie transportowania ciezkiego pakietu przemiennika
czestotliwosci nalezy uzy¢ wézka widtowego.

Aby zdja¢ opakowanie:

Przecia¢ tasmy (A)

Rozpakowad dodatkowe opakowania (B)
Zdjac zewnetrzna ostone, podnoszac ja (C)
Zdjac ostone, podnoszac jg (D).

(A)

3AUA0000101742

Zawartos¢ opakowania transportowego

1

Standardowa konfiguracja modutu przemiennika czestotliwoéci: Ostony z przezroczystego plastiku.

Zawartosc¢ opakowania przedstawiono ponizej.

Standardowa konfiguracja modutu przemiennika czestotliwosci: Zaciski potgczen kabli wyjsciowych.

Zawarto$¢ opakowania przedstawiono ponizej.

Wzmocnienie ze sklejki
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4 |Modut przemiennika czestotliwosci z fabrycznie zainstalowanymi opcjami i naklejka ostrzegawcza
w wielu jezykach informujaca o napieciu szczatkowym, gérna ptyta prowadnicy, ptyta prowadnicy
podstawy, pakiet rampy teleskopowej, wkrety mocujace w torbie plastikowej, zewnetrzna jednostka
sterujaca z ptytka zaciskowa kabla sterowania i zainstalowanymi fabrycznie modutami opcjonalnymi,
panel sterujacy i kabel lub panel sterujacy z zestawem do montazu na drzwiach (opcja +3410), do-
kumenty dostawy oraz drukowany podrecznik instalacji i uruchomienia w wielu jezykach. Inne
drukowane podreczniki w opcji +R7xx.

5 |Paleta

Zawartosc¢ opakowania Bl (standardowa
konfiguracja modutu przemiennika cze-
stotliwosci)

1 |Wypetnienie papierowe

2 |Przezroczysta ostona z plastiku dla
wyjéciowego okablowania zasilania

Uchwyt montazowy do kratki dolnej

Kartonowy spéd opakowania
Kartonowa pokrywa opakowania

3
4
5
6 |Kratka dolna
7
8
9

Wzmocnienie

) GREGE & (@

Opaski

Wkrety w plastikowej torbie

10 | Tylna przezroczysta ostona plastiko-
wa (gdrna)

11 |Tylna przezroczysta ostona plastiko-
wa (dolna)

12 |Przednia przezroczysta ostona pla-
stikowa

3AXD50000013807

13 | Przezroczysta ostona z plastiku dla
wejsciowego okablowania zasilania

14 |Godrna przezroczysta ostona plasti-
kowa

15 |Przezroczysta ostona z plastiku dla
bocznego okablowania wejéciowego

16 |Przezroczysta plastikowa ostona
dolnal

17 |Przezroczysta plastikowa ostona
dolna 2

18 |Metalowa ostona
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3AXD5000009515

Opakowanie B2 zawiera niniejsze opako-
wanie przy standardowej konfiguracji
modutu przemiennika czestotliwosci

1 |Wypetnienie papierowe

2 |Zacisk przyfaczeniowy kabla wyjscio-
wego T3/W2

3 | Zacisk przyfaczeniowy kabla wyjscio-
wego T2/V2

4 | Zacisk przytaczeniowy kabla wyjscio-
wego T1/U2

5 |Zacisk uziemienia

6 |Opakowanie kartonowe

Plastikowa torba z wkretamiiizola-
torami

=

3AXD50000452965

Zawartosc¢ opakowania rampy

Opakowanie wkretéw

Teleskopowa rampa do wyciggania
i wstawiania

Opakowanie kartonowe
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Zawartos¢ opakowania akcesoriow: Ze-
staw montazowy 3AXD50000453900

1 |Opakowanie wkretéw, zawiera réw-
niez elementy dystansujace na po-
trzeby instalacji modutu FSO

2 |Gumowe dtawiki kabla jednostki
sterujacej do otwordw wejsciowych
w Srodkowej przedniej pokrywie
modutu przetwornika czestotliwosci

Mocowanie do obudowy Rittal VX25

4 |Uchwyt do mocowania modutu
przemiennika czestotliwosci od gory
(3AUA0000096082). Uchwyt zapew-
nia szczeline umozliwiajaca prze-
ptyw powietrza chtodzgcego i zapo-
biega przecieraniu ptyty przez
wkrety przemiennika czestotliwosci.

5 |Opakowanie kartonowe

3AXD50000453894

Zmierzyc¢ rezystancje izolacji wejsSciowego kabla zasilania
i kabla silnika oraz samego silnika

Patrz rysunek H.

Przed podtaczeniem kabla zasilajacego do przemiennika czestotliwosci nalezy zmierzy¢
rezystencje jego izolacji zgodnie z lokalnymi przepisami.

Uziemi¢ ekran kabla silnika po stronie silnika. W celu ograniczenia zaktécen uziemié
obwodowo kabel na wejsciu kabla lub postarac sie, aby jego koncéwka byta jak
najkrétsza.

Zmierzy¢ rezystancje sinika oraz kabla silnika, gdy kabel jest odtgczony od przemiennika
czestotliwosci. Zmierzy¢ rezystancje izolacji pomiedzy poszczegdlnymi przewodami
fazowymi a przewodem uziomowym przy uzyciu napiecia pomiarowego 1000 V DC.
Rezystancja izolacji silnika ABB musi przekraczac¢ 100 MQ (wartos¢ odniesienia w
temperaturze 25°C lub 77°F). Wymagania dotyczace rezystancji izolacji innych silnikéw
zostaty podane w instrukcjach dostarczonych przez producenta.

Uwaga: Wilgo¢ wewnatrz obudowy silnika zmniejsza rezystancje izolacji. Jesli istnieje
podejrzenie wystepowania wilgoci, nalezy wysuszy¢ silnik i powtdrzy¢ pomiar.

/ U1 U1-PE, V1-PE, W1-PE
O

V1
1000 V DC, \ 3~
> 100 Mohm © W1 o
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Zapewnianie chtodzenia

W sekcji zawarto informacje o stratach oraz
przeptywie powietrza chtodzgcego przez przemiennik czestotliwosci.

Montaz modutu przemiennika czestotliwosci w szafie

Patrz rysunek B:
« Zamontowac belke z otworami w tylnej czesci ramy szafy.

- Zdemontowac ptyte z prowadnicg podstawy z dotu modutu przemiennika
czestotliwosci.

- Zamontowac szyny wspierajgce i ptyte z prowadnicg podstawy na dole ramy szafy.
« Zamontowa( teleskopowa rampe do ptyty z prowadnicg podstawy.

Patrz rysunek C:

- Zdjac folie ochronng z przezroczystych plastikowych oston z obu stron.

Patrz rysunek D:

- Zamontowac dolng kratke do modutu przemiennika czestotliwosci, jesli szafa nie
ma dolnej ptyty i dla dolnej czesci modutu przemiennika czestotliwosci wymagany
jest stopien ochrony IP20.

«  Zamontowac uchwyt mocujgcy do modutu przemiennika czestotliwosci.

- Zamontowad gérna metalowa ostone na module przemiennika czestotliwosci.
« Zamontowac tylne ostony na module przemiennika czestotliwosci.

Patrz rysunek E:

«  Przymocowaé modut przemiennika czestotliwosci do obudowy szafy za pomoca
taricuchoéw.

-  Wsuna¢ modut przemiennika czestotliwosci do szafy po teleskopowej rampie.

. Zdemontowad rampe.

Patrz rysunek F:

«  Przymocowad modut przemiennika czestotliwosci do ptyty z prowadnica podstawy.

«  Przymocowad modut przemiennika od gdéry do sekcji z otworami w szafie.

Podtaczenie kabli zasilania i montaz oston

Krok |Zadanie (kable silnika) Rysunek
1 Zamontowac zacisk uziomowy do podstawy modutu. ]
2 Poprowadzi¢ kable silnika do szafy. Uziemi¢ kabel obwodowo na wejsciu do szafy. K
3 Podtaczy¢ skrecone ekrany kabli silnika do zacisku uziomowego. L
4 Recznie przykrecic izolatory do modutu. Zamontowad zaciski ztaczy T3/W2 do izo- M

latordow.

Nie uzywacd dtuzszych wkretdw ani nie stosowac wiekszej sity dokrece-
nia niz przedstawiono na rysunku montazowym. Moze to uszkodzié

izolator i spowodowad, ze na obudowie modutu bedzie wystepowad
niebezpieczne napiecie.
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Krok |Zadanie (kable silnika)

Rysunek

5 Podtaczy¢ przewody fazowe T3/W2 do ztaczy T3/W2.
Zamontowad zaciski ztaczy T2/V2 do izolatoréw. Patrz ostrzezenie w kroku 4.
Podtaczyé przewody fazowe T2/V2 do zaciskdw ztagczy T2/V2.

Zamontowad zaciski ztgczy T1/U2 do izolatoréw. Patrz ostrzezenie w kroku 4.

0| 0 N O

Podtaczy¢ przewody fazowe T1/U2 do zaciskéw T1/U2.

10 Jesli szafa nie ma dolnej ptyty i wymagany jest stopien ochrony IP20:

- Ostroznie przewierci¢ w wewnetrznych ostonach z przezroczystego plastiku
odpowiednio duze otwory, aby zmiescity sie w nich podtgczane kable silnika.
wyréwnad krawedzie otwordw. Nacia¢ ostony od otwordéw do krawedzi, aby byto
mozliwe umieszczenie oston wokét kabli.

- Zdjac folie ochronng z obu stron oston.

. Zamontowac wewnetrzne ostony z przezroczystego plastiku wokaét kabli silnika.

11 Zdja¢ folie ochronng z zewnetrznej ostony z przezroczystego plastiku z obu stron.
Zamontowad ostone na module przemiennika czestotliwosci.

12 Zamontowad dolng przednig ostone na module przemiennika czestotliwosci.

Krok |Zadanie (wejsciowe kable zasilania)

N

Q

Q

Rysunek

1 Uziemi¢ obwodowo ekrany wejsciowego kabla zasilania (jesli sg) na wejsciu do

szafy.

2 Podtaczy¢ skrecone ekrany wejsciowych kabli zasilania do oddzielnego kabla uzio- -
mowego (jesli jest w zestawie) na szynie zbiorczej uziemienia szafy.

3 Ostroznie przewierci¢ w ostonie wejscia z przezroczystego plastiku odpowiednio w
duze otwory na podtaczane kable. Otwory powinny pasowac¢ w pionie do otworéw
w ostonie. Wyréwna¢ krawedzie otwordw.
Zdja¢ plastikowa folie z obu stron ostony.

Dobrze przymocowac kable do obudowy szafy, aby zapobiec ich przecieraniu o
krawedzie otwordéw.

4 Przetozy¢ ztacza wejsciowych kabli zasilania przez otwory wywiercone w przezro- )
czystej plastikowej ostonie.

5 Podtaczy¢ ztgcza wejsciowych kabli zasilania do szyn zbiorczych L1/U1, L2/V1i T
L3/WL1.

6 Przesunad ostone wejscia z przezroczystego plastiku wzdtuz wejsSciowych kabli za- u
silania do ostatecznego potozenia. Zamontowad przednia przezroczysta plastikowg
ostone i gérna przednig ostone. Zdjaé kartonowg ostone ochronna z wylotu powietrza
modutu przemiennika czestotliwosci.

7 Wycigé w bocznej ostonie z przezroczystego plastiku otwér na ostone wejscia z \Y
przezroczystego plastiku. Zamontowac boczne i gérne przezroczyste plastikowe
ostony na module.

Instalacja przegréd powietrznych

Patrz rysunek W i rozdziat Wskazdwki dotyczgce planowania montazu w szafie w
podreczniku uzytkownika.

Podtaczanie kabli sterowania

Patrz rysunek X.
1. Odtaczyd kabel panelu sterowania od ztgcza X13 jednostki sterujacej.
2. Poluzowad wkrety montazowe uchwytu panelu sterowania i zdjg¢ uchwyt.

3. Zamontowac ptyte zaciskowg uziemienia kabla sterowania do jednostki sterujace;j.
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4. Podfaczyc zasilanie, BGDR i kable swiattowodowe do karty sterowania.
Zamontowa¢ karte sterowania, na przyktad na szynie DIN.

Podtaczy¢ zasilanie i kable BGDR do zaciskéw ZPOW i BGDR modutu przemiennika
czestotliwosci. Moduty przemiennikéw czestotliwosci z zaciskami SOIA: Podtgczy¢
kable swiattowodowe do zaciskéw SOIA.

7. Wykonac uziemienia zewnetrznych ekranéw kabli sterowania na catym obwodzie
w przepustach szafy.

8. Wykonac uziemienia zewnetrznych ekranéw dwuzytowych kabli sterowania przy
uzyciu zacisku uziomowego pod karta sterowania. Drugi koniec ekranu powinien
pozostaé niepodtgczony lub uziemiony posrednio przez kondensator
wysokoczestotliwosciowy o pojemnosci kilku nanofaradéw, np. 3,3 nF/630 V.

9. Podtaczyc przewody do odpowiednich zaciskéw karty sterowania.
10. Podtaczy¢é moduty opcjonalne, jesli sg czescig dostawy.
11. Podtaczy¢ kabel panelu sterowania od ztacza X13.

12. Zatozy¢ uchwyt panelu sterowania na jednostke sterujgcg. Umiescic panel
sterowania w zagtebieniu (jesli zostat wyjety).

Domysiny schemat we/wy jednostki sterujacej (ZCU-1x)
przemiennika czestotliwosci

Potaczenie Wyrazenie Opis

Wejscie zewnetrznego zasilania XPOW

+24V|
1 I GND 24V DC, 2 A min. (bez modutéw opcjonalnych)
2 GND
Napiecie odniesienia i wejscia analogowe XAl
A +VREF |10V DC, R 1...10 kQ
1 |+VREF
. i > |.WREr| -VREF |-10VDC, R 1...10kQ
|
;ﬁ} —| 3 | AGND AGND |Uziemienie
ST 4 | AT+ — -
L1 1L AT All+ Wartosc¢ zadana predkosci
== A2+ All- 0(2)...10V, R, > 200 kQ
! Al2- Al2+ Domyslnie nieuzywane.
Al2:| Al1:l
T WNEEN Al2- 0(4)...20 mA, R, =100 Q
1 Zworka wyboru trybu prgdowego (1) / napieciowe-
go (U) dla Al1
J2 Zworka wyboru trybu prgdowego (I) / napieciowe-
go (U) dla AI2
Wyjscia analogowe XAO
~ AO1 Predkos¢ silnika w obr./min
= 1 AO1
I ! 0...20mA, R <500 Q
m‘ "5 [AcnD| AGND mA
C> — 3 AO2 AO2 Prad silnika
[ [
T = 4 AGND AGND 0...20mA, R_. <500 Q
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Potaczenie Wyrazenie Opis

tacze drive-to-drive XD2D

B Potaczenie: nadrzedny/podrzedny, drive-to-drive
L B A lub wbudowana magistrala komunikacyjna
2 A
3 BGND BGND
4 Shield
Ekran
J3 Terminacja tacza drive-to-drive
Wyjscia przekaznikowe XRO1, XRO2, XRO3
; e NC Gotowos¢ do pracy
250VAC/30VvDC
2 2 | com COM /
< t—— 3 NO NO 2A
; C,\(IDCI\/I NC  |Praca
, S
A 250V A VD
& 5 5 COM 50V AC/30VDC
Falty =11 | NC Nno  2A
2 Cﬁg" NC Biad (-1)
COM 250 VAC /30VDC
2 +24VD | > A
5 |DIOGND |R NO

Wyjscie napiecia pomocniczego, blokada cyfrowa XD24

; oIl DIIL Zezwolenie na bieg
2 +24VD +24VD | +24V DC 200 mA
3 DICOM DICOM |Masa wejs¢ cyfrowych
4 +24VD +24VD +24V DC 200 mA
5 |DIOGND m
DIOGND | Masa wejsé/wyjsc cyfrowych
Wejscia/wyjscia cyfrowe XDIO
DIO1 Wyjscie: Gotowos¢ do prac
1 DIO1 Y pracy
2 DIO2 DIO2 Wyjécie: Bieg
J6 Wybdr masy
Wejscia cyfrowe XDI
DIl Stop (0)/Start (1)
+ <
2 24VD a DI2 Do przodu (0)/Do tytu (1)
& DIOGND | X
DI3 Reset
1 DI DI4 Wybér czasu przysp./zwaln.
2 Di2 DI5 Stata predkos¢ 1 (1 = wt.)
3 DI3 —
DI6 Domyslnie nieuzywana.
4 Di4
5 DI5
6 Dl6
.. ouT Aby byto mozliwe uruchomienie przemiennika
Al 1 ouT czestotliwosci, obwody funkcji bezpiecznego wy-
I | LT SGND . ; .
o 2 SGND tgczania momentu musza by¢ zamkniete.
e WS 3 IN1 IN1
7 i 4 IN2 T
= = IN2
X12 Ztacze opcjonalnego modutu bezpieczerstwa

X13 Ztacze panelu sterowania
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Potaczenie Wyrazenie Opis

X205 Ztacze jednostki pamieci

Rozmiar przewodu pasujacego do wszystkich zaciskdw srubowych (zaréwno w
przypadku kabli jedno-, jak i wielozytowych) to 0,5 ... 2,5 mmz2 (24...12 AWG). Nalezy
zastosowaé moment 0,5 N (5 Ibf in).

Uruchamianie przemiennika czestotliwosci

Przed rozruchem przemiennika czestotliwosci nalezy upewnic sie, ze montaz
zostat ukoriczony. Ponadto nalezy sie upewnié, ze mozna bezpiecznie uruchomié
silnik. Jesli istnieje zagrozenie, odtgczy¢ silnik od innych urzadzen

odpowiedzialnych za automatyczne resetowanie btedéw upewnic sie, ze nie
doprowadzi to do niebezpiecznych sytuacji. Funkcje te powoduja automatyczne
zresetowanie przemiennika czestotliwoscii kontynuowanie dziatania po btedzie
lub przerwie w zasilaniu. W przypadku aktywowania tych funkcji instalacja musi
by¢ wyraznie oznaczona zgodnie ze standardami IEC/EN/UL 61800-5-1, ust.
6.5.3, na przyktad ,,TO URZADZENIE URUCHAMIA SIE AUTOMATYCZNIE”.

f Przed aktywacja funkcji programowych przemiennika czestotliwosci

Wykonac procedure uruchamiania za pomoca panelu sterowania. Dwa polecenia
znajdujace sie w dolnej czesci wyswietlacza odpowiadajg funkcjom przyciskéw i
znajdujacych sie pod wyswietlaczem. Polecenia przypisane do przyciskéw sa rézne
w zaleznosci od kontekstu. Przyciski strzatek @, , @ i umozliwiajg przesuwanie

kursora lub zmiane wartosci w zaleznosci od aktywnego widoku. Klawisz \Y) powoduje
wyswietlenie strony pomocy uzaleznionej od kontekstu.

1. 2.

Wiaczyé przemiennik czestotliwo- | Asystent pierwszego uruchamia-

$ci. Przygotowad dane z tabliczki | nia wspiera uzytkownika podczas

znamionowej silnika. pierwszego uruchomienia. Wybra¢
opcje Menui nacisnaé przycisk
(Menu), aby otworzyé menu
gtéwne. Wybrac opcje Assistants
(Asystenty) i nacisngé < (Select)

3.

Wybrad opcje Basic setup (Konfi-
guracja podstawowa) i nacisngé
(Select) (Wybierz).

(Wybierz).
Zdalne ¥4 ACSEB0 01 abr/min | Zdalne M ACS8B0 0.0 ohr./min
Menu Asystenci
Parametry . Jasic setup

@ 0F code

Asystenci >

% Wydajno$é energetyczna »

| & T . . :

WyjdZ 12:34 Wybierz | Wstecz 12:40 Wybierz



4.

Wybrac jezyk i nacisng¢ przycisk
(Next) (Dalej).
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5.

Wybra¢ lokalizacje, ktéra ma zo-
stac uzyta, i nacisnaé przycisk

6.

Wybraé nastepujace opcje. Po
wybraniu kazdej z nich nacisna¢

(Next) (Dalej). (Next) (Dalej).

Uwaga: Po wybraniu jezyka
wzbudzenie panelu sterowania
zajmuje kilka minut.

Idalne EYACSEE0 0.0 obr./min | Zdalne R ACSEB0 0.0 obr./min | Idalne ¥ ACS880 0.0 ohr./min
Jezyk C—1 | Lokalizacja —1 | Jednostki | E—
Irniana jazyka wymaga nieco czasu. Jednostki domyéline e wyswietang jednostke, [esh
Swenska Miedzynarodowe (S konieczne.

Pycoiui Standard USA [impenialne) Wiyhir jednostki

Waluta taryfy ELR »
Cesky
Wyjdé 12:40 Dalej | Wstecz 12:40 Dalej | Wstecz 12:40 Dalej
7. 8. 9.
Zdalne FYACEEE0 0.0 obr./min | Zdalne ¥ ACSEB0 0.0 obr./min | Zdalne ¥ ACS880 0.0 ohr./min
Data i godzina B | NMapigcie zasilania W1 | Dane silnika [ m—

Wprowad? hiezacq date | godzing.
05.11.2021 »

Ustaw napigcie zasilania.

12:40:16 w

dzier.miesigc.rok »

Godzing
Farmat daty

380415 .

Mapigcie zasilania

Odczytaj wartosci z tabliczki _
znarmionowe] silnika | wprowad? je
Tym migjscu.

Typ silnika

Silnik asynchroniczny » i

Farmat godziny 24-gadzinny » Mapigcie Znarm. silnilka. D0Wwe
Wstecz 12:40 Dalej | Wstecz 12:40 Dalej | Wstecz 12:40 Dalej
10. 11. 12.

Zdalne £ ACSEB0 0.0 obr./min | Zdalne ¥ ACSEB0 00 obr./min | Zdalne 4 ACSEB0 0.0 abr./min
Zaawans. ust. silnika B | Limi E—— | Nazwa przemiennika [ m—

Wprowadzenie tych ustawiern moze

-1500.00 abr.Amin »

Min. pradkosc

Ta nazwa jest wyswietlana na gorze

zwigkszye dokladnose, Maks. predkosé  1500.00 obr./min® | wyswietlacza panelu, utatwiajgc
Znamionowy cos g silnika 000w Maks. prad 3 r?_;gﬁi';i':lliek:temwan'EQD
Moment znamionawy sil.. 0.000 M » Min. marment 1 w P -
Tryb sterowania silnikiemn OTC » Maks. moment 1 - a przemiennika
Wstecz 12:40 Dalej | Wstecz 12:40 Dalej | Wstecz 12:40 Dalej
13. 14. 15.
Zdalne ¥ ACSEB0 00 abr/min | Zdalne ¥ ACSBRO0 0.0 obr./min | Zdalne ¥¥ ACSE80 0.0 ohr./min
Test kierunku BN | | /robié kopig zapasowq? W) Konfiguracja zakoriczona
Aby sprawdzié kierunek, ohréé silnik. Kopiuje cato$c ustawier do kopii Przemiennik jest gotowy do pracy.
Mie, pomin sprawdzenie zapasowe| Tapisane) w panelu. Ahy 3
Tak sprawds teraz przywracic, wyhierz Menu = Kopie
- 5B Zapasouve.
Mie teraz U
\.“.l"\..'lfnn':\i l/nnin
Wstecz 12:40 Dalej | Wstecz 12:40 Dalej | Wstecz 12:40 Gotowe

Ochrona silnika przed przeciazeniem

Fabryczne zabezpieczenie silnika przed przecigzeniem nie jest domysinie wtgczone.
Zabezpieczenie przed termicznym przecigzeniem silnika mozna mierzy¢ przy uzyciu
urzadzen do pomiaru temperatury silnika, szacowaé przy uzyciu modelu silnika
zdefiniowanego przez parametry lub stosowaé pomiary pradu w silniku i krzywe
charakterystyczne dla silnika danej klasy. Aby wtgczy¢ zabezpieczenie przy uzyciu
parametréow modelu silnika lub urzagdzen pomiarowych, nalezy ustawié¢ parametr 35.11
i kolejne parametry az do 35.55. Aby wtgczyc¢ krzywe klasy silnika, nalezy ustawié
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parametr 35.56. Klasa przecigzeniowa silnika jest ustawiana domysinie na wartos¢ 20
i mozna ja wybra¢ w parametrze 35.57.

Uzyj klawisza informacji () na panelu sterowania przemiennika czestotliwosci, aby
uzyskac wiecej informacji o ustawianiu parametréw z grupy 35. Parametry
przecigzeniowe przemiennika czestotliwosci nalezy ustawi¢ we wtasciwy sposdb. W
przeciwnym razie moze doj$¢ do uszkodzenia silnika.

Komunikacja po magistrali

Aby skonfigurowad komunikacje po wbudowanej magistrali za pomoca protokotu
Modbus RTU, nalezy ustawi¢ co najmniej nastepujace parametry:

Parametr Ustawienie Opis

20.01 Komendy Zewl Wbudowana magi- |Wybiera magistrale komunikacyjng bedaca zrédtem pole-
strala komunikacyj- | cen startu i stopu, gdy jako aktywna lokalizacja sterowa-

na nia zostanie wybrana lokalizacja ZEW1.
22.11 Zrédto wart. zad. |W. zad. EFB 1 Wybiera warto$¢ zadang odebrang przez wbudowany in-
predkosci 1 terfejs komunikacyjny jako wartos$¢ zadang predkosci 1.
26.11 Zrédto wart. zad.  |W. zad. EFB 1 Wybiera warto$¢ zadang odebrang przez wbudowany in-
momentu 1 terfejs komunikacyjny jako warto$¢ zadang momentu 1.
28.11 Zrédto wart. zad.  |W.zad. EFB1 Wybiera warto$¢ zadang odebrang przez wbudowany in-
czestotliwosci 1 terfejs komunikacyjny jako warto$¢ zadang czestotliwosci
1.

58.01 Wtgczenie protoko- | Modbus RTU Inicjuje komunikacje przez wbudowang magistrale komu-
tu nikacyjna.

58.03 Adres wezta 1 (domysinie) Adres wezta. Nie moze by¢ dwdch weztdw online o takim

samym adresie.

58.04 Szybkos$¢ transmi- [19,2 kbps (default) |Definiuje szybkos¢ komunikacji tacza. Nalezy uzy¢ tego

sji samego ustawienia co w stacji nadrzednej.
58.05 Parzystosc 8 EVEN 1 (domysl- |Wybiera ustawienie parzystoscii bitu stopu. Nalezy uzy¢
nie) tego samego ustawienia co w stacji nadrzednej.
58.06 Sterowanie komuni- | Od$wiez ustawienia | Sprawdza poprawnos¢ zmienionych ustawien konfiguracji
kacja EFB. Uzy¢ po zmodyfikowaniu dowolnych parametréw w
grupie 58.

Inne parametry zwigzane z konfiguracjg magistrali komunikacyjnej:

58.14 Reakcja na utrate |58.17 Opdznienietransmi-|58.28 EFB: typ wartosci | 58.34 Kolejnos¢ stéw
komunik. sji akt. 1

58.15 Tryb utraty komuni- | 58.25 Profil sterowania |58.31 EFB: zrédto transp.|58.101 Dane 1/0 1
kacji w. akt. 1

58.16 Czas utraty komuni- | 58.26 EFB: typ wartosci |58.33 Tryb adresowania 58.124 Dane 1/0 24 time

kacji zad. 1

Ostrzezenia i btedy

Ostrzeze-| Btad |Kod pomocniczy |Opis
nie

A2A1 2281 |Kalibracja pradu Ostrzezenie: Kalibracja pradu zostanie przeprowadzona pod-
czas nastepnego uruchomienia.

Btad: Btad pomiaru fazy pradu wyjsciowego.

- 2310 |Przetezenie Prad wyjsciowy przekracza wewnetrzny limit. Przyczyng moze
takze by¢ problem z uziemieniem lub utrata fazy.
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Ostrzeze-| Btad Kodpomocniczy | Opis

nie
A2B3 2330 |Zwarcie doziemne |Zwykle zwarcie doziemne w silniku lub kablu silnika jest powo-
dowane przez asymetrie obcigzenia.
A2B4 2340 | Zwarcie W silniku lub jego kablu wystepuje zwarcie.
- 3130 |Utratafazy wejscio-|Z powodu braku fazy linii zasilajacej wystepuje oscylacja na-
wej piecia posredniego obwodu DC.
- 3181 |Btad okablowa- Nieprawidtowe podtaczenie kabla zasilajgcego i kabla silnika.
nia/uziemienia
A3Al 3210 |Przepiecie obwodu |Napiecie posredniego obwodu DC jest zbyt wysokie.

DC

A3A2 3220 |Niedostateczne na- Napiecie posredniego obwodu DC jest zbyt niskie.
piecie tacza DC
- 3381 |Utratafazywyjscio-| Do silnika nie sg podfgczone wszystkie trzy fazy.
wej

- 5090 |Btad Diagnostyka urzadzenia bezpiecznego wytaczania momentu
urz.bezp.wyt.mom. |wykryta bfgd urzadzenia. Nalezy skontaktowac sie z firma ABB.

A5A0 5091 |Bezpieczne wytgcza- | Funkcja Bezpieczne wytgczanie momentu (STO) jest aktywna.
nie momentu

ATCE 6681 |Utrata komunikacji | Przerwa w komunikacji przez wbudowang magistrale komuni-
EFB kacyjna.

AT7C1 7510 |Komunikacja przez |Utrata komunikacji miedzy przemiennikiem czestotliwosci (lub
adapt. kom. A sterownikiem PLC) i adapterem magistrali komunikacyjnej.

ACAB - Btad konf. modutu | Typyilokalizacje modutéw rozszerzen we/wy okreslone przez

rozszerz. we/wy parametry sa niezgodne z wykryta konfiguracja.

AFF6 - Biegidentyfikacyjny | Bieg identyfikacyjny silnika zostanie przeprowadzony przy
nastepnym uruchomieniu.
- FA81 |Utrata bezpieczne- | Obwdd 1 funkcji Bezpiecznego wytgczenia momentu jest

go wytgczania mo- |uszkodzony.
mentu 1

- FA82 |Utrata bezpieczne- Obwdd 2 funkcji Bezpiecznego wytgczenia momentu jest
go wytgczania mo- |uszkodzony.
mentu 2

Bezpieczne wytgczanie momentu (STO)

Przemiennik czestotliwosci ma funkcje Bezpieczne wytgczanie momentu (STO) zgodnie
ze standardem IEC/EN 61800-5-2. Ta funkcja moze by¢ uzyta na przyktad jako ostatnie
urzadzenie uruchamiajace obwody zabezpieczajace (jak obwdd zatrzymania
awaryjnego), ktdre zatrzymujg przemiennik czestotliwosci w przypadku
niebezpieczenstwa.

Po aktywowaniu funkcja STO wytgcza napiecie sterowania potprzewodnikami mocy
w obszarze wyjsciowym przemiennika czestotliwosci. Przemiennik czestotliwosci nie
wygeneruje wtedy momentu wymaganego do obrdécenia silnika. Program sterujacy
generuje wskazanie zdefiniowane w parametrze 31.22. Jesli w chwili wigczenia funkcji
bezpiecznego wytaczania momentu silnik dziata, zwalnia wybiegiem do zatrzymania.
Zamkniecie przetacznika aktywacyjnego powoduje zdezaktywowanie funkcji STO.
Przed ponownym uruchomieniem nalezy zresetowad wszystkie wygenerowane btedy.

Funkcja STO ma architekture redundantng, to znaczy, ze oba kanaty muszg by¢ uzywane
w implementacji funkcji bezpieczenstwa. Dane dotyczace bezpieczeristwa podane w
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niniejszym dokumencie sg obliczane dla redundantnej konfiguracji i nie sg poprawne,
jesli nie sg uzywane oba kanaty.

Funkcja bezpiecznego wytgczania momentu nie powoduje odtgczenia napiecia

A od gtéwnego i dodatkowego obwodu przemiennika czestotliwosci. Z tego
powodu prace konserwacyjne przy elementach elektrycznych przemiennika
czestotliwosci lub silnika moga by¢ wykonywane wytacznie po odizolowaniu
przemiennika czestotliwosci od gtdwnego zasilania.

Uwaga:

- Jesli zatrzymanie wybiegiem jest niedopuszczalne, przed aktywowaniem funkcji
STO nalezy zatrzymac przemiennik czestotliwosci i napedzane urzadzenie za
pomocg odpowiedniego trybu zatrzymywania

«  Funkcja STO przestania wszystkie inne funkcje przemiennika czestotliwosci.

Okablowanie
Styki zabezpieczenia muszg sie otwierac i zamykac w odstepie 200 ms od siebie.

Do potaczenia zalecane jest uzycie podwéjnie ekranowanych skretek dwuzytowych.

Maksymalna dtugos¢ kabla miedzy przetacznikiemijednostka sterujaca przemiennikiem

czestotliwosci to 300 m. Ekran kabla nalezy uziemi¢ wytacznie w jednostce sterujacej.
Sprawdzanie

Aby zapewnié bezpieczne dziatanie funkcji bezpieczenstwa, nalezy przeprowadzic test
sprawdzajacy. Test musi zostaé¢ wykonany przez kompetentng osobe dysponujaca
odpowiednim doswiadczeniem i wiedza w zakresie sposobu dziatania funkcji
bezpieczenstwa. Test i raport musi zosta¢ udokumentowany i podpisany przez te
osobe. Instrukcje sprawdzania funkcji STO mozna znalez¢ w podreczniku uzytkownika
przemiennika czestotliwosci.

Dane techniczne

- Napiecie na zaciskach wejsciowych STO jednostki sterujgcej musi wynosié
przynajmniej 17 V DC, aby zostato zinterpretowane jako wartos¢ ,,1”

«  Czas reakcji STO (najkrotsza wykrywalna przerwa): 1 ms

« Czas odpowiedzi STO: 2 ms (zazwyczaj), 30 ms (maksymalnie)

-  Czas wykrycia btedu: Kanaty w réznych stanach przez dtuzej niz 200 ms
« Czas reakcji na btad: Czas wykrycia btedu + 10 ms.

«  Opdznienie wskazania btedu STO (parametr 31.22): < 500 ms

«  Opodznienie wskazania ostrzezenia STO (parametr 31.22): < 1000 ms.

- Poziom nienaruszalnosci bezpieczenstwa (SIL, EN 62061): 3

« Poziom wydajnosci (PL, EN ISO 13849-1): e

Funkcja STO jest komponentem bezpieczeristwa typu B wedtug definicji normy
IEC 61508-2.

Petne dane dotyczace bezpieczenstwa, doktadne wskazniki bteddéw i tryby btedéw
funkcji STO znajduja sie w podreczniku uzytkownika przemiennika czestotliwosci.
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PT - Instrucoes rapidas de instalacao

Contetlido deste guia

Este guia explica brevemente como instalar o médulo de acionamento num armadrio
Rittal VX25 com 600 mm de largura. Para exemplos de instalagao em diferentes
armarios e instrugdes mais detalhadas, orientagdes de engenharia, dados técnicos e
instrugdes de seguranga completas, consultar o manual de hardware em

Cumpra as instrucoes de seguranca

Seguranca geral

Estas instrugdes sao para todo o pessoal que opera no acionamento.
Cumpra as instrugdes de seguranca do acionamento. Se as ignorar,
podem ocorrer ferimentos ou morte, ou danos no equipamento.

- Mantenhaoacionamento na embalagem até serinstalado. Depois de o desembalar,
proteja o acionamento contra poeira, residuos e humidade.

+ Use o equipamento de protecao pessoal requerido: calcado de seguranca com
biqueira metdlica, 6culos e luvas de protecao e mangas compridas, etc. Algumas
pecas tém arestas afiadas.

- Quando o acionamento ou equipamento ligado estd energizado, ndo trabalhe no
acionamento, cabo do motor, motor, cabos ou circuitos de controlo.

- Nao trabalhe no acionamento quando um motor de iman permanente em rotagao
estiver ligado ao mesmo. Um motor de imanes permanentes em rotagdo energiza
o acionamento, incluindo os seus terminais de entrada e de saida de poténcia.

« Nao use a rampa de extracao / instalagdao do mdédulo com alturas de plinto que
excedam a altura mdxima permitida.

- Fixe arampa de extragao/instalacdo do médulo com cuidado.

- Certifique-se de que o médulo nao cai quando o movimenta no chao: Para abrir
as pernas de suporte, pressione cada perna um pouco para baixo e rode para o
lado (1, 2). Sempre que possivelfixe o mdédulo também com correntes. Nao incline
o médulo de acionamento. E pesado e o seu centro de gravidade é elevado. O
maodulo cai quando inclinado mais de 5 graus. Nao deixe o médulo sem vigilancia
num piso inclinado.
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- Paraevitar que o mdédulo de acionamento caia, fixe os olhais de elevacdo superiores
com correntes ao armario (1) antes de empurrar o médulo para o interior do
armario ou de o puxar para fora do armario. Empurre o mddulo para o interior do
armario e puxe-o para fora do armario com cuidado, de preferéncia com a ajuda
de outra pessoa. Mantenha uma pressao constante com um pé na base do médulo
(2) para evitar que o moédulo caia para tras.

Precaucdes de seguranca elétrica

Estas precaugoes de seguranca elétrica sao destinadas para todo o pessoal que
trabalha no acionamento, cabo do motor ou motor.
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Cumpra estas instrucoes. Se ignorar as mesmas, podem ocorrer ferimentos
ou morte, ou danos no equipamento.

Se nao é um eletricista qualificado, ndo execute qualquer trabalho de instalacao
ou de manutencao.

Realize estes passos antes de iniciar qualquer trabalho de instalagao ou de
manutencao.

1. Identifique claramente o local e o equipamento de trabalho.

2. Desligartodas as fontes de tensao possiveis. Verificar se ndo é possivel a religagao.

Bloquear e marcar.

«  Abrir o dispositivo principal de desconexao do acionamento.

- Abraointerruptor de carga, se presente.

« Abraoseccionador do transformador de alimentacao. (O dispositivo de corte
principal no armario de acionamento nao desliga a tensao dos barramentos
de poténcia da entrada CA do armario de acionamento.)

- Abra ointerruptor-seccionador de tensao auxiliar (se presente) e todos os
outros dispositivos de corte que isolem o acionamento de fontes de tensao
perigosas.

. Seestiver um motor de imanes permanentes ligado ao acionamento, desligue
o motor do acionamento com um interruptor de seguranca ou por outros
meios.

- Desligue todas as tensoes externas perigosas dos circuitos de controlo.

« Depois de desligar a alimentacao do acionamento, espere 5 minutos para
deixar que os condensadores do circuito intermédio descarreguem, antes de
continuar.

3. Proteja qualquer parte energizada no local de trabalho contra contacto.

Tome precaucgdes especiais quando se encontrar préximo de condutores nus.

5. Meca e verifique se a instalagao esta desligada. Use um dispositivo de teste de
tensdo. Se a medicao requerer aremocao ou desmontagem do acrilico de protecao
ou de outras estruturas do armario, siga as leis e regulamentagdes locais sobre
trabalho em tensao (incluindo — mas nao limitado a — choque elétrico e protecao
contra arco).

+ Antes e depois de medir a instalagao, verifique a operacao do dispositivo de
teste de tensao numa fonte de tensao conhecida.

. Certifique-se de que a tensao entre os terminais de poténcia de entrada do
acionamento (L1, L2, L3) e o barramento de ligagao a terra (PE) é zero.

. Certifique-se de que a tensao entre os terminais de saida de poténcia do
acionamento (T1/U, T2/V, T3/W) e o barramento de ligacao a terra (PE) esta
é zero.
Importante! Repita a medicao também com a definicdo da tensdao CC do
dispositivo de teste. Meca entre cada fase e a terra. Existe um risco de carga
perigosa da tensdao CC devido a capacitancia de fuga do circuito do motor.
Esta tensao pode permanecer carregada durante muito tempo depois da
corrente de acionamento ter sido - desligada. A medicao descarrega a tensao.

«  Certifique-se de que a tensao entre os terminais CC do acionamento (UDC+
e UDC-) e o terminal de ligagao a terra (PE) é zero.

6. Instale uma ligagao a terra tempordria como requerido pelas normas locais.

Solicite uma licenga de trabalho a pessoa responsdvel pelo trabalho de instalagao
elétrica.
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Selecionar cabos e fusiveis

Selecionar os cabos de poténcia. Cumpra os regulamentos locais.

- Cabodeentradade poténcia: Para o melhor desempenho EMC, use cabo blindado
simétrico (cabo VFD). Instalacdes NEC: Também sao permitidas condutas com
condutividade continua e devem ser ligadas a terra em ambas as extremidades.

« Cabo do motor: A ABB recomenda cabo de motor VFD simetricamente blindado
para reduzir a corrente e o desgaste do rolamento e o stress no isolamento do
motor e para oferecer o melhor desempenho EMC. Embora nao seja recomendado,
sao permitidos condutores no interior das condutas com condutividade continua
em instalagoes NEC. Ligar a terra a conduta em ambas as extremidades. Use um
piso isolado separado do motor para passar no interior da conduta.

- Corrente nominal: Corrente de carga maxima.

. Gama de tensdo (minima): Instalacdes IEC: E aceite cabo de 600 V CA para até
500 V CA. E aceite cabo de 750 V CA para até 600 V CA. E aceite cabo de 1000 V AC
para até 690 V CA. Instalagcdes NEC: Cabo 600 V CA para motores 230 V CA e cabo
1000 V CA para motores 480 V CA e 600 V CA. Cabo de 600 V CA para linhas de
230V CA e 480 V CA; cabo de 1000 V CA para linha de poténcia de 600 V CA.

« Temperatura nominal: Instalacdes IEC: Selecione um cabo dimensionado para
pelo menos 70 °C de temperatura maxima permitida do condutor em uso continuo.
Instalacdes NEC: Use condutores para, no minimo, 75 °C. A temperatura de
isolamento pode ser mais elevada desde que a ampacidade seja baseada em
condutores de 75 °C.

Selecione os cabos de controlo.

« Use um cabo par entrancado de blindagem dupla para os sinais analdgicos. Use
cabo de blindagem dupla ou de blindagem Unica para os sinais digitais, de relé e
de E/S. Nao passe sinais de 24 V e 115/230 V no mesmo cabo.

Proteja o acionamento e o cabo de alimentacdo de entrada com os fusiveis corretos.
Tamanhos tipicos do cabo de poténcia, consulte

Sobre os fusiveis corretos, consulte

Verificar o local da instalacao

Examine o local da instalagcao. Confirme se:

« Olocal de instalagao é suficientemente ventilado ou refrigerado para remover o
calor do acionamento. Consulte os dados técnicos.

« Ascondigdes ambiente do acionamento cumprem as especificagoes. Consulte os
dados técnicos.

« O material atras, acima e abaixo do acionamento é nao inflamavel.

- Existe espaco livre suficiente em volta do conversor de frequéncia para
refrigeracao, manutencao e operagao. Consulte as especificagdes de espaco livre
para o conversor de frequéncia.

- Certifique-se de que nao existem fontes de campos magnéticos fortes, tais como
condutores individuais de corrente elevada ou bobinas de contactores préximos
do conversor de frequéncia. Um campo magnético forte pode causar interferéncia
ou imprecisao na operacgao do conversor de frequéncia.
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Beneficiacao de condensadores

Se o acionamento nao estiver ligado ha um ano ou mais, é necessario beneficiar os
condensadores do ligagcao DC. Consultar ou contacte os servigos
técnicos da ABB.

Certifique-se de que o acionamento é compativel com o
sistema de ligacao a terra

Um acionamento standard com filtro EMC e varistor terra-para-fase ligado pode ser
instalado num sistema TN ligado simetricamente a terra. Se instalar o acionamento
num outro sistema, pode ser necessario desligar o filtro EMC e o varistor
terra-para-fase. Consulte

Nao instale o acionamento com filtro EMC opc¢ao +E200 para um sistema cujo
filtro ndao seja o adequado. Isto pode ser perigoso ou danificar o acionamento.

cujo varistor ndao seja o adequado. Se o fizer, o circuito de varistores pode ser

f Nao instale o acionamento com o varistor terra-para-fase ligado a um sistema
danificado.

Sistemas delta 525...690 V ligados a terra numa rede flutuante e no
ponto médio

Nao instale o acionamento num sistema delta 525...690 V ligado a terra numa
rede flutuante e no ponto médio delta. Desligar o filtro EMC e o varistor de
terra-fase nao previne danos no acionamento..

Mova o acionamento para o local de instalacao e
desembale-o

Movimentar o médulo de acionamento na sua embalagem de transporte até ao local
dainstalacao. Usar um porta-paletes quando movimentar a embalagem de um
acionamento pesado.

Para desembalar a unidade:

. Cortar as cintas (A)

« Desembalar as caixas adicionais (B)

« Remover o revestimento exterior levantando-o (C)

- Remova o revestimento levantando o mesmo (D).
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3AUA0000101742

Contetido da embalagem de transporte

1

Com configuracdo do médulo de acionamento standard: Protecdes plasticas transparentes.
Consulte abaixo os conteldos da caixa.

Com configuragcdo do médulo de acionamento standard: Terminais de ligagdo do cabo de saida.

Consulte abaixo os conteldos da caixa.

Suporte em contraplacado

Mdédulo de acionamento com op¢odes instaladas em fabrica e autocolante multilingue de aviso de
tensao residual, placa guia superior, placa guia pedestal, pacote rampa telescdpica, parafusos de
fixagdo num saco plastico, unidade de controlo externo com placa de fixagdo do cabo da consola
de programacao com kit de montagem da consola de programacao na porta (opgao +3410), docu-
mentos de entrega e um guia multilingue de instalacdo rapida e de arranque impressos. Outros
manuais em papel com as opgdes +R7xx.

Palete
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Conteudo da caixa B1 (configuracao do
modulo de acionamento standard)

1

Enchimento de papel

2

Protecdo plastica transparente para
saida de cablagem de poténcia

Suporte de montagem para grelha
inferior

Fundo da caixa em cartao

Tampa da caixa em cartdo

Grelha inferior

Apoio

Fitas
Saco plastico com parafusos

Protetor em plastico transparente
posterior (superior)

Protetor em plastico transparente
posterior (inferior)

12

Protetor em plastico transparente
frontal

13

14

15

Protecdo plastica transparente para
entrada de cablagem de poténcia

Protetor em plastico transparente
superior

Entrada protecao plastica transpa-
rente para entrada lateral de cabla-
gem

16

Protecao plastica transparente infe-
rior 1

17

Protecdo plastica transparente infe-
rior 2

18

Protetor metalico

Conteudo da caixa B2 com configuracao
do médulo de acionamento standard

1 |Enchimento de papel

2 |Terminal de ligagdo do cabo de sai-
da T3/W2

3 |Terminal de ligagdo do cabo de sai-
daT2/Vv2

4 |Terminal de ligacdo do cabo de sai-
da T1/U2
Terminal de ligagao a terra

6 |Caixa em cartao

7 |Saco plastico com parafusos eisola-

dores
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3AXD50000452965

3AXD50000453894

Conteudo da caixa da rampa

1

Embalagem de parafusos

Extracdo telescépica e rampadein-
sercao

Caixa em cartao

Conteudo da caixa de acessorios: Kit de
montagem 3AXD50000453900

1

A embalagem de parafusos inclui
espacadores para a instalagdo do
maddulo FSO

Bucins de borracha para os orificios
de entrada de cabos da unidade de
controlo na parte central da tampa
frontal do médulo de acionamento

Fixador para armario Rittal VX25

Bracadeira para fixar o médulo de
acionamento pelo topo
(3AUA0000096082). A bracadeira
tem uma ranhura para o fluxo de ar
derefrigeracdo e evitaa friccao dos
parafusos na placa no mdédulo de
acionamento.

Caixa em cartao

Medir a resisténcia de isolamento do motor e dos cabos
de entrada e de motor

Consultar a figura H.

Antes de ligar o cabo de alimentacao de entrada ao conversor de frequéncia, mecga a
sua resisténcia de isolamento de acordo com a regulamentacgao local.

Ligar a terra a blindagem do cabo do motor no lado do motor. Para interferéncia
minima, realizar uma ligacdo a terra a 360 graus na placa guia de cabos, ou manter a

espiral curta.
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Medir a resisténcia de isolamento do motor e do cabo do motor quando este esta
desligado do acionamento. Medir a resisténcia de isolamento entre cada condutor de
fase e o condutor de protecao de terra usando a tensao de medicao de 1000V CC. A
resisténcia de isolamento de um motor ABB deve ser superior a 100 Mohm (valor de
referéncia a 25 °C ou 77 °F). Sobre a resisténcia do isolamento de outros motores,
consultar as instrugdes do fabricante.

Nota: A presenca de humidade no interior da caixa do motor reduz a resisténcia do
isolamento. Se suspeitar de humidade, seque o motor e volte a efetuar a medicao.

/ Ut U1-PE, V1-PE, W1-PE
O

V1
1000 V DC, \ 3~
> 100 Mohm © W1 o

Assegurar uma refrigeracao adequada

Consultar a seccao sobre as perdas e o fluxo de
ar de refrigeracao através do acionamento

Instalar o modulo de acionamento no armario.

Ver a figura B:
- Instalar a secgao perfurada na parte de tras da estrutura do armario.
- Remover a placa guia do pedestal pelo fundo do mdédulo de acionamento.

- Instalar as calhas de suporte e a placa guia do pedestal na parte do fundo do
armario.

« Instale arampa de insercao telescdépica para a placa guia do pedestal.
Ver a figura C:

« Remova a pelicula dos bocais laterais em plastico transparente.

Ver a figura D:

- Instalar a grelha inferior no médulo de acionamento se nao existir placa inferior
no armario e for necessario um grau de protecao IP20 para o médulo de
acionamento pelo fundo.

- Instalar a bracadeira de montagem para o médulo de acionamento.

« Instale os bocais metalicos superiores para o médulo de acionamento.
- Instale os bocais posteriores para o médulo de acionamento.

Ver a figura E:

- Fixar o mdédulo de acionamento ao chassis do armdrio com correntes.

«  Empurrar o médulo de acionamento para o interior do armario ao longo da rampa
de insercao telescoépica.

+ Retire a rampa.
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Ver a figura F:

- Fixe o mdédulo de acionamento a placa guia do pedestal.

«  Fixar o médulo de acionamento pelo topo a secg¢ao perfurada na parte tras do
armario.

Ligar os cabos de poténcia e instalar os protetores

Passo

Tarefa (cabos do motor)

Imagem

1
2

O 0 N O »n

11

12

Passo

Instale o terminal de ligacdo a terra para o médulo de acionamento.

Passar os cabos do motor para o armario. Ligar a terra a 360° as blindagens de
cabo na entrada do armario.

Ligue as blindagens entrangadas dos cabos do motor ao terminal de terra.

Aparafuse e aperte os isoladores ao médulo de acionamento manualmente. Instale
o terminal de ligacao T3/W2 nos isoladores.

Nao use parafusos mais longos ou binario de aperto maior do que o
fornecido no esquema de instalagao. Podem danificar o isolador e

provocar a presenca de tensdo perigosa na estrutura do médulo.
Ligue a fase dos condutores T3/W2 ao terminal T3/W2.
Instale o terminal de ligacao T2/V2 nos isoladores. Consulte o aviso no passo 4.
Ligue os condutores de fase T2/V2 ao terminal de ligagao T2/V2.
Instale o terminal de ligagdo T1/U2 nos isoladores. Consulte o aviso no passo 4.
Ligue os condutores de fase T1/U2 ao terminal T1/U2.

Se ndo existir placa inferior no armario e for necessario o grau de protecdo 1P20:

- Fazer furos grandes o suficiente nos bocais interiores de passagem de cabos
em plastico transparente para ligar os cabos do motor. Alisar as extremidades
do furo. Cortar o acrilico dos furos pela extremidade para rodearem os cabos.

« Remover o plastico de protecdo dos bocais em ambos os lados.

- Instalar os acrilicos em plastico transparente em torno dos cabos do motor.

Remover a pelicula dos bocais em plastico transparente, em ambos os lados. Instalar
o bocal para o médulo de acionamento.

Instale a tampa inferior frontal para o médulo de acionamento.

Tarefa (cabos de entrada)

J
K

o,P

Q

Q

Imagem

Ligar a terra a 360° as blindagens do cabo de entrada (se presente) a entrada do
armario.

Ligue as blindagens entrancadas dos cabos de entrada e o cabo de terra separado
(se presente) ao barramento de ligacdo a terra do armario.

Fazer furos grandes o suficiente para a entrada do bocal em plastico transparente
para os cabos que vao ser ligados. Alinhar os furos no sentido vertical conforme
os furos de alinhamento no bocal. Alisar as extremidades do furo.

Remova a pelicula em pldstico em ambos os lados do bocal.
Prenda bem os cabos ao chassis do armario para evitar atrito contra os bordos do
furo.

Coloque os condutores dos cabos de entrada através dos furos perfurados no
bocal em plastico transparente.

Ligar os condutores do cabo de entrada aos barramentos de ligagao L1/U1, L2/V1
e L3/W1 dos condutores.



PT - Instrucdes rapidas de instalagdo 181

Passo |Tarefa (cabos de entrada) Imagem

6 Mover o bocal de passagem de cabos em pldstico transparente ao longo dos cabos u

de entrada até a sua posicao final. Instalar o bocal em plastico transparente frontal
e a tampa frontal superior. Remover a tampa de protecao em cartao que protege
a saida de ar do médulo de acionamento.

7 Fazer um furo para o bocal de passagem de cabos em plastico transparente na la- \"

teral do bocal em plastico transparente. Instalar os bocais em plastico transparente
lateral e superior para o médulo de acionamento.

Instalar as aletas de ventilacao

Consultar a figura W e capitulo Diretrizes para planeamento da instalagdao do armario
no manual de hardware

Ligar os cabos de controlo

Ver a figura X.

1.
2.

10.
11.
12.

Desligue o cabo do painel de controlo do conector X13 na unidade de controlo.

Desaperte os parafusos de montagem do suporte da consola de programacao e
retire o suporte.

Instale a placa de fixacdo de ligacao a terra do cabo de controlo na unidade de
controlo.

Ligar os cabos de poténcia, BGDR e fibra ética a unidade de controlo.
Fixe a unidade de controlo, por exemplo, sobre uma calha DIN.

Ligar os cabos de poténcia e BGDR aos terminais ZPOW e BGDR do médulo de
poténcia. Médulos de acionamento com terminais SOIA: Ligue os cabos de fibra
dtica aos terminais SOIA.

Ligue a terra a 360° as blindagens externas de todos os cabos de controlo na
entrada do armario.

Ligue a terra as blindagens do par de cabos de controlo externo a um grampo de
ligacdo a terra por baixo da unidade de controlo. Deixe a outra extremidade das
blindagens desligadas ou ligue-as a terra indiretamente por um condensador de
alta frequéncia com alguns nano farads, ex.: 3.3 nF / 630 V.

Ligar os condutores aos terminais adequados da unidade de controlo.
Ligue os mdédulos opcionais, se incluidos na entrega.
Ligar o cabo da consola de programacao do conector X13.

Coloque o suporte da consola de programacao na unidade de controlo. ,Coloque
a consola de controlo no recesso se removida.
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Diagrama de E/S por defeito da inversor do acionamento

(ZCU-1x)
Ligacao ‘ Termo Descricao
XPOW Entrada de poténcia externa
+24VI
GND |24 v cC, 2 Amin. (Sem médulos opcionais)

1 +24VI
2 GND

XAl Tensao de referéncia e entradas analdgicas

e +VREF 10V CC, R_1...10 kohm
——H 1 |+VREF
|
‘—Wl —&| 3 |AGND | AGND |Terra

L= g Al1+ -

B ! 5 PR EAl+ Referéncia de velocidade

== . A2+ EAl- | 0(2)...10V, Ry, > 200 kohm

v Al2- EA2+ Por defeito ndo usada.
Azl | Al 0(4)...20 mA, R, = 100 ohm
AI2:U | Al1:U EA2- s in
i1 Jumper de selecao de corrente (I) / tensao (U)
para EAL
J2 Jumper de selecdo de corrente (I) / tensao (U)
para EA2
XAO Saidas analdgicas

SAl Velocidade motor rpm

= = 1 AO1

Il [ 0...20 mA, R, <500 oh

m‘ 13 [acND| AGND AL enm
O i i ~ 3 AO2 SA2 Corrente motor
| L —
i 4 AGND AGND |0...20 mA, R_< 500 ohm

XD2D Ligagao acionamento-para-acionamento

B Ligacdo mestre/seguidor, ligagao acionamento-
1 B A para-acionamento ou fieldbus integrado
2 A
3 BGND BGND
4 | Shield |
Blindagem
J3 Ligacao de terminagao acionamento-para-aciona-
mento
XRO1, XRO2, XRO3 Saidas a relé
; e NF Pronto para funcionar
250V CA/30VCC
7 2 |com CoMm /
<t 3 NO NA 2A
; C,\(IDC NF Em funcionamento
A M
e 3 0 COM |250VCA/30VCC
Fault \"//‘ ™ 1 NG NA 2A
o 2
Cﬁg" NF | Falha (-1)
3 COM 250V CA/30VCC
2 +24VD | oA
5 |DIOGND |R NA
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Termo Descricao

XD24 Saida de tensdo auxiliar, encravamento digital

; oIl DIIL Permissao Func
> | +24vD +24VD |+24V CC 200 mA
3 DICOM DICOM | Terra da entrada digital
4 +24VD +24VD +24 V CC 200 mA
5 DIOGND m
DIOGND | Terra entrada/saida digital
XDIO Entradas/saidas digitais
ESD1 Saida: Pronto para funcionar
1 DIO1
2 DIO2 ESD2 Saida: A funcionar
J6 Selecdo terra
XDI Entradas digitais
ED1 Parar (0) / Arrancar (1)
+24VD | .
2 a ED2 Direto (0) / Inverso (1)
5 DIOGND | X
ED3 Rearme
1 b ED4 Selecionar tempo acel/desacel
2 DI2 ED5 Velocidade constante 1 (1 = On)
3 DI3
ED6 Por defeito, ndao usada.
4 Dl4
5 DI5
6 DI6
.. ouT Os circuitos de binario seguro off devem ser fe-
i ouT chados para o acionamento arrancar.
oo ; SGND SGND P
e S 3 IN1 IN1
- T 4 IN2
= = IN2
X12 Ligacao opgdes de seguranca
X13 Ligacdo da consola de programacgao
X205 Ligagdo da unidade de meméria

O tamanho de cabo aceite por todos os terminais de parafuso (para cabo entrangado

e cabo sdlido) € 0.5 ... 2.5 mm?2 (24...12 AWG). O binario € 0.5 N-m (5 Ibf-in).

Arrancar o acionamento

Antes do arranque do acionamento, certifique-se de que a instalacdo estd
concluida. Certifique-se de que é seguro arrancar o motor. Desligue o motor
de outras maquinas se existir risco de danos ou de ferimentos.
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automadtico do programa de controlo do acionamento, certifique-se de que
nao poderao ocorrer quaisquer situagoes perigosas. Estas fungdes restauram
oacionamento automaticamente e continuam a operagao depois de uma falha
ou de uma quebra de alimentagao. Se estas funcoes estiverem ativadas, a
instalagao deve ser claramente marcada como definido na IEC/EN/UL 61800-5-1,
Subclausula 6.5.3, por exemplo, "ESTA MAQUINA ARRANCA
AUTOMATICAMENTE".

f Antes de ativar as fungdes de rearme automatico de falhas ou de arranque

Use a consola de programacao para realizar o procedimento de arranque. Os dois

comandos na parte inferior do ecra mostram as fungdes das duas softkeys e
localizadas por baixo do visor. Dependendo do contexto, os comandos atribuidos as

softkeys sao diferentes. Dependendo da vista ativa, use as teclas seta , [E e

2 . (- .
para mover o cursor ou alterar os valores. A tecla U exibe uma pagina de ajuda
relacionada ao contexto.

1. 2. 3.

Ligue o acionamento. Certifique-| O assistente do primeiro arran- | Selecione Configuracado basica e
se que tem os dados da placa de | que conduz o utilizador através | pressione (Selecionar).
identificacdo do motor disponi- | do primeiro arranque. Selecione
veis. Menu e pressione & (Menu) para

abrir o Menu principal. Selecione

Assistentes e pressione < (Sele-

cionar).

Remata Y ALSBED 0.0 rpm | Remoto ¥ ACSBE0 0.0 rpm
Menu Assistentes

@ Pardmetros - S 1P

0F code

Assistentes [

% Eficiéncia energética (S

[ A W

Sair 11:55 Selecionar | ¥oltar 11:55 Selecionar

4, 5. 6.

Selecione o idioma que pretende | Selecione a localizagdo que vocé | Faga as seguintes selegbes. Apds
usar e pressione (Seguinte). | deseja utilizar e pressione cadauma, pressione <<J (Seguin-

. ) (Seguinte). te).

Nota: Depois de ter selecionado
o idioma, demora apenas alguns
minutos até a consola de progra-
macao iniciar.

Rernato ¥ ACSEED 0.0 rpm | Remota £ ACERA0 0.0 rpm | Hernoto ¥ AC2E80 0.0 rpm
Idioma C——1 | Localizacdo E—1 | Unidades | E—
Az alteracdes de idioma demoram Unidades defeito. Alwerar as unidade de visualizagéo se
algum tempo. Internacional (3 necessario.

fatay US padrgo [Imperial) : 0 unidade

Espanul Unidade moeda tarfa ELIR »
Fortugués

MNederlands

Sair 11:55 Sequinte | Yoltar 11:55 Sequinte | Yoltar 11:5h Sequinte

7. 8. 9.
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Remaoto £ ALSAR0 0.0 rprn | Remnoto w23 ACSA0 -0.1 rpm | Remoto & ACSRE0 0.0 rpm
Data & Hora B 1 | Tensdo alimentacéo W1 | Dados motor | E—
Insenir a data e hora atuais. Definir tenséo de alimentacio. Consultar oz walores na chapa de

0511 2077 w Tensan alimentacin EES RS | caracteristicas do motor e inserir os
Hora 115527 w MEsmas agu.

Apresentar data como  diamés.ano = Tipo motor Moator :
Apresentar hara como 24-horas » Ienséu nominal motor 0.0V e
Voltar 11:65 Seguinte | Voltar 11:55 Seguinte | Voltar 11:65 Seguinte

10. 11. 12.

Remota £ ACEEA0 0.0 rpm | Hemoto £ ACZEA0 0.0 rpm | Rermoto = ACEE0 0.0 rpm
Ajustes avan motor B | Limites B | Momei inversor [ m—
Se disponiveis, esses ajustes podem Yeloc minima Mome no topo do display do painel,

relhorar a preciséo. Yeloc maxima 1500.00 rpraw | facilitando ver qual motor é controlado

Cos phi nom motor NN | Corrente méxima » | peloconversor.

Binario nominal motor 0,000 Nrm = Bindrio minimo 1 3 Mome comversor

Waodo controlo motar OTC » Binario méximo 1 3
Voltar 11:55 Seguinte | Voltar 11:55 Seguinte | Voltar 11:55 Seguinte
13. 14. 15.
Remota 4 ACSEB0 .1 rpm | Rernoto T ACSEB0 0.0 rpm | Rermoto o ACZE80 0.0 rpm
Teste de sentido B | Fazer backup? EEE | (Config completa

Rodar o motor para werificar o sentido Copia config para arg backup painal. Conversor pronto a usar,

de rotacéo. Para rest hackup, aced Menu =

Backups.

Mén, cancele o teste

Sirn, taste agora Agora ndo
Backup
Yoltar 11:55 Sequinte | Yoltar 11:5h Sequinte | Yoltar 11:55 Feito

Protecao contra sobrecarga do motor

A protecdo de sobrecarga do motor de fabrica ndo estd ativada por defeito. A protecao
térmica do motor pode ser medida usando dispositivos de temperatura do motor,
pode ser estimada usando um modelo de motor definido por parametros, ou pode
usar corrente medida do motor e curvas da Classe do motor. Para ativar a protecao
usando parametros do modelo do motor ou os sensores de medicao, ajustar o
parametro 35.11 e os parametros subsequentes até 35.55. Para ativar as curvas da
Classe do motor ajustar o parametro 35.56. A classe de sobrecarga do motor esta
predefinida para 20 e é selecionavel no parametro 35.57.

. ) ~ . .
Use a tecla de informacao () na consola de programacao do acionamento para mais
informacao sobre a configuragao do grupo de parametros 35. E necessario definir
corretamente os parametros de sobrecarga do motor, ou poderao ocorrer danos no
motor.

Comunicacao de fieldbus

Para configurar o fieldbus de comunicagao embutido para Modbus RTU, é necessario
definir, no minimo, estes parametros:

Parametro Descricao Descricao

20.01 Comandos Extl Fieldbus integrado |Seleciona o fieldbus como fonte para os comandos de
arranque e paragem quando EXT1 estiver selecionada
como local de controlo ativo.
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Parametro

Descricao

Descricao

22.11 Fonte refl velocida- | EFB refl

de

Seleciona uma referéncia recebida através da interface
de fieldbus integrado como referéncia de velocidade 1.

26.11 Fonte refl binario |EFB refl

Seleciona uma referéncia recebida através da interface
de fieldbus integrado como referéncia de binario 1.

28.11 Fonte refl velocida- | EFB refl

de

58.01 Ativar protocolo
58.03 Endereco nodo

58.04 Taxa transmissao |19.2 kbps (defeito)

Modbus RTU
1 (defeito)

Seleciona uma referéncia recebida através da interface
de fieldbus integrado como referéncia de frequéncia 1.

Inicia a comunicacao fieldbus integrado.

Endereco de nodo. Nao devem existir dois ndés com o
mesmo endereco de né online.

Define a velocidade de comunicacdo da ligagdo. Use os
mesmos ajustes que na estacdo mestre.

58.05 Paridade

8 EVEN 1 (defeito)

Seleciona a paridade e paragem do ajuste de bit. Use os
mesmos ajustes que na estacdo mestre.

58.06 Controlo de comu- | Atualizar ajustes

nicacao

Valida quaisquer ajustes da configuracao EFB alterados.
Usar depois de alterar quaisquer parametros no grupo
58.

Outros parametros relacionados com a configuracao de fieldbus:

58.14 Acdo perda de co-

municagao

58.15 Modo perda de co- | 58.25 Perfil de controlo

municagao

58.16 Tempo perda de

comunicagao

missao

58.17 Atraso de trans-

58.26 EFB refl tipo

58.28 EFB actl tipo 58.34 Ordem palav

58.31 EFB actl fonte
transp

58.33 Modo endereco

58.101 Dados E/S 1

58.124 Dados E/S 24 ho-
ras

Avisos e falhas

Aviso Falha |Cdédigo aux. Descricao
A2A1 2281 | Calibracdo corrente|Aviso: A calibracdo da corrente é realizada no arranque seguin-
te.
Falha: Falha na medicao da corrente de fase de saida.
- 2310 |Sobrecorrente A corrente de saida é superior ao limite interno. Isto também
pode ser provocado por uma falha de terra ou perda de fase.
A2B3 2330 |Fugaaterra Um desequilibrio de carga que normalmente é causado por
uma falha de terra no motor ou no cabo do motor.
A2B4 2340 |Curto-circuito Existe um curto-circuito no motor ou no cabo do motor.
- 3130 |Perdafasedeentra-|A tensdo do circuito CC intermediario oscila devido a falta de
da fase da linha de alimentacao de entrada.
- 3181 | Falha de cablagem |Entrada incorreta e ligacdo do cabo do motor.
ou de terra
A3A1 3210 |Sobretensao li- A tensdo do circuito CC intermediario estd muito alta.
gagao CC
A3A2 3220 |Subtensdo ligagdao |A tensdo do circuito CC intermedidrio estda muito baixa.
CcC
- 3381 | Perda dafase de Todas as trés fases ndo estao ligadas ao motor.
saida
- 5090 |Falha do hardware |Os diagndsticos de hardware STO detetou uma falha de
STO hardware. Contacte a ABB.
A5A0 5091 | Binario seguro off | A funcdo Binario seguro off (STO) esta ativa.
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Aviso Falha |Cédigo aux. Descricao

ATCE 6681 |EFB perdacomun |Quebranacomunicagao fieldbus embutido.

ATC1 7510 |Comunicacao FBAA | Perda de comunicagao entre o acionamento (ou PLC) e 0

adaptador de fieldbus.

ACAB - Falha na configu- |Os tipos de médulos de extensdo de E/S e as localizagbes es-
racao da extensao | pecificadas pelos pardmetros ndo correspondem a configu-
de E/S racao detetada.

AFF6 - Volta de identifi- O ID Run do motor ocorre no arranque seguinte.
cacao

- FA81 |Perda binario segu-| O circuito de Binario seguro off 1 estd interrompido.
ro off 1

- FA82 |Perdadebinariose- O circuito de binario seguro off 2 foi interrompido.
guro off 2

Binario seguro off (STO)

O acionamento tem uma funcao de Bindrio seguro off (STO) em conformidade com
alEC/EN 61800-5-2. Pode ser usada, por exemplo, como dispositivo atuador final dos
circuitos de segurancga que param o conversor de frequéncia em caso de perigo (como
um circuito de paragem de emergéncia).

Quando ativada, a funcao de STO desativa a tensao de controlo dos semicondutores
de poténcia da fase de saida do conversor de frequéncia, evitando assim que o
conversor de frequéncia gere o binario necessdrio para rodar o motor. O programa
de controlo gera uma indicagao, como definido pelo parametro 31.22. Se o motor
estiver a funcionar quando o Binario seguro off é ativado, é parado por inércia. Fechar
ointerruptor de ativacao desativa STO. Quaisquer falhas geradas devem ser
restauradas antes de reiniciar.

A funcao STO tem uma arquitetura redundante, ou seja, ambos os canais devem ser
usados na implementacao da funcao de seguranca. Os dados de seguranca
apresentados neste manual sao calculados para uso redundante e nao se aplicam se
ambos os canais nao forem usados.

auxiliares do acionamento. Assim, os trabalhos de manutencao nas partes
elétricas do acionamento ou do motor sé podem ser efetuados depois de isolar
da alimentacao do acionamento.

f A funcao de Binario seguro off ndao desliga a tensao dos circuitos principal e

Nota:

- Seaparagem por inércia nao for aceitavel, deve parar o conversor de frequéncia
e a maquinaria usando o modo de paragem apropriado antes de usar STO.

- Afuncao STO sobrepde todas as outras funcdes do conversor de frequéncia.

Cablagem
Os contactos de seguranga devem abrir/fechar a 200 ms um do outro.

Para a ligagdo, é recomendado cabo de par entrancado de blindagem dupla. O
comprimento maximo da cablagem entre o interruptor e a unidade de controlo do
conversor de frequéncia é 300 m (1000 ft). Ligue a terra a blindagem do cabo apenas
na unidade de controlo.
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Validacao

Para assegurar a operacao segura de uma funcao de segurancga, é requerido um teste
de validacao. O teste deve ser realizado por uma pessoa habilitada com os
conhecimentos adequados da funcao de seguranca. Os procedimentos de teste e
relatério devem ser documentados e assinados por esse profissional. As instrucoes
de validacao da funcao STO podem ser encontradas no manual de hardware do
conversor de frequéncia.

Dados técnicos

Atensao nos terminais de entrada STO da unidade de controlo deve ser, no minimo,
17V CC para ser interpretada como “1”

Tempo de reacao STO (intervalo detetdvel mais curto): 1 ms

Tempo de resposta STO: 2 ms (tipico), 30 ms (maximo)

Tempo de detecao de falha: Canais em diferentes estados durante mais de 200 ms
Tempo de reacao de falha: Tempo de detecao de falha + 10 ms.

Atraso de indicacao de falha STO (parametro 31.22): < 500 ms

Atraso indicacao aviso STO (parametro 31.22): < 1000 ms.

Nivel de integridade de seguranca (SIL, EN 62061): 3

Nivel de desempenho (PL, EN ISO 13849-1): e

O STO é um componente de seguranca do tipo B, como definido na IEC 61508-2.

Sobre os dados de seguranca completos, taxas de falha exatas e modos de falha da
funcdo STO, consulte o manual de hardware do conversor de frequéncia.
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CopepaHne HaCToSALEro PyKOBOACTBA

B JaHHOM PYKOBOACTBE KPATKO OMMCbIBAETCA NOPALOK YCTAaHOBKM NPUBOAHOMO MOAYNS
B wWKaody Rittal VX25 wmpmHom 600 MM. MprMepbl MOHTaXa B pasiNYHbIX WKadax u
6onee Nogpo6HbIE NHCTPYKLMN, TEXHUYECKME YKa3aHUSA, TEXHUYECKNE AaHHbIE N MOJHYHO
MHCTPYKLMIO MO TEXHUKE 6e30MacHOCTM CM. B PyKOBOACTBE MO MOHTAXy 1 BBOAY B
aKcnnyaTaumio (

CnepynTe yKasaHUAM MO TEXHMKe 6e30NacHOCTH

06LI.I,VIe npaBuia TeXHUKU 6e3onacHOCTU

[aHHble MHCTPYKLUUM NpefHa3HaYveHbl 4518 NepCcoHana, BbIMOHSAOLWEro paboTbl Ha
npueoge.

C06J1I-O,D,al71Te MHCTPYKLUNUUN NO TEXHUKE 6e30nacHoOCTHU npuBoda.
Heco6mo,u,eHv1e 3TUX yKa3aHvu71 MOXeT NpuBeCTn K TpaBMaM UMM CMepPTU

YyesioBeKa U CTaTb ﬂpMHMHOVI noBpexaeHus 060py,D,OBaHVIFI.

. XpaHuTte npusog, BYynaKoBKe O MOMEHTa MOHTaXa. lNocne pacnakoBKU 3alUTUTE
npuneon OT nbisin, MyCcopa U enaru.

«  WNcnonb3ynTe Hagnexawme CpeacTBa UHOMBMAYANIbHOM 3aLUUTbI: 3aLUUTHYO 06yBb
C MeTaNnIMYeCcKMMM HOCKaMK, 3aLUTHbIE OUYKMU, 3aLUUTHbIE NepPYaTKN, ANNHHbIE
pyKaBa 1 T. f. HeKOTopble KOMMNOHEHTbI UMEIOT OCTPbIE KPOMKMU.

« Henb3anpoeoanTb paboTbl C NPMBOOOM, KabeneM apuraTtens, ABUrateneM, LensamMm
N KabenaMm ynpasneHus, eCnn Ha NPUBOL UNU NOAKIIOYEHHOE K HeMY
o60pynoBaHMe NOJAETCH HAMpPSXKeHUe.

. 3anpeu.|,aeTc;| BbIMOJIHATb Kakne-nm6o pa6OTbI Ha npmeoae, Korga K HemMy
nopgcoeaunHeH Bpau_q,alou_q,mﬁcq apuratesnib C NOCTOAHHbIMW MalrHUTaMWN.
BpaLLl,anu.l,Vll;lcg asuratesib C NOCTOAHHbIMU MarHNTaMm Co3gaeT HanpaxXeHne B
npuneonae, B TOM YUC/I€ Ha €ro BXO4HbIX 1 BbIXOOHbIX KNeMMaX NMUTaHNA.

« Hewcnonb3ynTte naHQyc pis UsBneyvyeHns/yCTaHOBKM MOLYEN C BbICOTOM LLOKONSA,
KOTOpas NpeBbIlaeT MaKCUMaIbHO JOMNYCTUMOE 3HaYeHue.

- HapexHo 3aKkpenuTe NaHAyc, UCMob3yeMbli o1l U3BNeYeHNs1/yCTAaHOBKU MOay e,

« Cnegute 3a TeM, YTO6bI MOAYIb HE yMas BO BPeEMS €ro rnepeMeLLeHmns no rnony:
YTOO6bl OTKNUHYTb OMOPbI, HAXKMUTE HA KQXKAYIO U3 HUX BHU3 N OTBEAUTE B CTOPOHY
(1, 2). Mo BO3IMOXXHOCTU TaKXKe 3aPUKCUPYNTEe Moay b LEeNsiMU. He HaKnoHsanTe
npuBoaHon Moaysnb. OH UMeeT 60/IbLUION BEC, @ €r0 LLeHTP TAXECTU PACMONIOKEH
BbICOKO. ECNi HAKNOHNTb Moaynb 60nblue YeM Ha 5 rpaycoB, OH NepeBepHeETCS.
He ocTtaBnsnTe Mmoaysnb 6€3 NPUCMOTPA HA HAKTIOHHOM MOJy.



https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AUA0000128301&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
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3AUA0000086323

«  MMpexxpe vYeM BCTABNATb NPUBOAHOM MOAY b B LWUKA® UM M3BNEKaTb ero u3 wkada,
NPUKpPEenUTE BEPXHME NOAbEMHbIE MPOYLLMHbI MOAYNA Lenbto K WwkKady (1), uTobbl
Mopynb He yrnan. Mpu ycTaHoBKe Moayns B WKad 1 n3BneyvyeHumn ero n3 wrkada
cobnoaanTe OCTOPOXKHOCTb; XenaTeNbHO BbIMOMHATL 3Ty paboTy BABOeM. YTo6bI
MOJAy/Nb He ONPOKUHYNCA Ha3af, MOCTOSIHHO YNMpPanNTeCh B ero OCHOBaHMe (2) oaHOMN
HOromn.

Mepbl o6ecnevyeHUs aNIeKTPo6e30nacHOCTH

MpuBeaeHHble Mepbl o6ecreyeHns 3N1eKTPo6e30MacHOCTM NpeaHasHa4veHbl 4N8 BCex
COTPYOHMKOB, BbIMOJHAOLWNM PaboTbl MO 06CNY>KMBAHUIO NPUBOAA, OBUrATENSA TN
Kabensa guratens.
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YKa3aHMAM MOXXET NoBJieYyb 3a cobom nony4yeHwme TpaBMbl, CMEPTb NN

f HeyKOCHUTeNbHO cnefynTe [aHHbIM YKasaHusaM. OTKas OT C/ief0BaHMS aHHbIM
noBpexaeHne o60pyaoBaHms.

Pa6oTbl MO MOHTAXy WU TEXHUYECKOMY 06CNYy»XMBaHNIO 060pya0BaHUSA
paspeLLaeTcs BbIMOMHATb TONIbKO KBAIMOULNPOBAHHbIM 3/IEKTPUKAM.

Mepen TeM Kak NPUCTYMUTb K KAaKUM-TNG0 paboTaM Mo MOHTAXY UK
TeXHUYECKOMY OGCNY)KMBAHUIO, BbINONHUTE Clnepyowme 4encTBus.

1. TouHO onpepenuTe MecTo NpoBefeHus paboT n obopynoBaHue.

2. OTKNIOUNTE BCE BO3MOXKHbIE UICTOYHMK M HaNpsieHUs. O6ecrneubTe HEBO3MOXHOCTb

NMOBTOPHOIO NOAK/IOYEHUSA. BbINoNHMUTE NpoLuenypy 3alnTHOM GNOKUPOBKN.

- Pa3soMKHMUTe rnaBHOE YCTPOMCTBO OTKJIIOUEHUS NPUBOAA.

- Pa3soMKHMTe BbIKNOYaTENb 3aPSAKU, €CNU NPEeayCMOTPEH.

- Pa3soMKHUTe pasbeanHuUTeNb NUTatoLlero TpaHcpopMaTopa. (FnaBHoe
pasbeauHsaioLLee YCTPOMCTBO BHYTPM WKada NpnBoaa He OTKoYaeT
Hanps»eHne OT BXOAHbIX LUMH NMMTAaHMA NepeMEHHOro ToKa B WKady npmeoaa.

- Pa3soMKHMTe BbIK/toYaTeNb-pa3beANHUTENIb BCTOMOraTe/IbHOroO HanpsXeHns
(ecnu uMeeTcs) N BCe OCTalbHble OTK/KOYAKOLMeE YCTPOMCTBA, KOTOpble
OTKJ/IIOYAIOT NPUBOS OT UCTOUYHUKOB OMACHOMO HAMNPSXEHUS.

- Ecnm k npuBoay noacoenviHeH ABuratesb ¢ NOCTOAHHbIMU MAarHUTaMm,
OTCOEAMHUTE ero oT NPUBOAA 3aLUUTHBIM BbIKNKOYATENEM UU UHBIM CMIOCOGOM.

. OTcoeguHuTe BCe OMNacHble BHELHME NCTOYHUKN HAaNpPsXeHUs oT uenemn
ynpaBneHus.

- Tocne OoTKNOYEHUS MUTAHUA OT NPMBOAA NOJOXKANTE 5 MUHYT, NpeXae YeM
NPOAOMKUTL PA6OTY. DTO BPpeMs HEO6X0AMMO, YTO6bI Pa3PAOUINCD
KOHZ,eHCATOpPbl MPOMEXKYTOUHOIO 3B€HA NOCTOSIHHOIO TOKA.

3. O6ecneubTe 3aWNTY APYIrMX HAXOAALWMXCS NOL, HANPSXKEHMEM KOMIMOHEHTOB OT
NMPUKOCHOBEHUSA.

4. C o0cob60in OCTOPOXKHOCTbLIO BbINONHANTE paboTbl B6M3U HEN3ONNPOBAHHbIX
NPOBOAHUKOB.

5. Y6epgutechb, UTo 060pyaOBaHNE NOMHOCTbIO 06eCTOYeHO. Ncnonb3ynTe
Ka4yeCTBEHHbIV MHANKATOP HanpshKeHus. Ecnm ansa namepennn TpebyeTcs CHATME
NNn pasbopKa KoXyxa Mnu Apyrux KOHCTPYKUumn WwKada, cobnoganTte MecTHble
3aKOHbl U HOPMbI, perfaMeHTUpYLWME NpoBeneHne paboT Ha 060py[OoBaAHNM NOL,
HanpshkeHneM (BK/o4asi Cpeau NpoYero 3amTy OT MOPAXKEHUS SNTIEKTPUYECKUM
TOKOM U 3NEKTPUYECKOWN Oyron).

- Jlo v nocne npoBefeHUs USMEPEHUN HA YCTAHOBKE MPOBepbTE paboTy
VHAOMKATOpPa HANPSHKEHNSA HA U3BECTHbIX UCTOYHUKAX HANPSHKEHUS.

«  Y6eputechb, UTO HaNpPsHXeHMEe MeXKay BXoAHbIMM KneMMamu npmeoga (L1, L2,
L3) n wmnHom 3a3emMneHus (PE) paBHO HynoO.

«  Y6eputechb, UTO HaNpPsXKeHME MEXAY BbIXOAHbIMU KneMMamu npueoga (T1/U,
T2/V, T3/W) 1 wmnHowm 3a3emneHus (PE) paBHO Hyrto.
BakHo! lNepeBegnTe MynbTUMETP B PEXUM HaMNMPsHXEHNA MOCTOAHHOIO TOKa U
MOBTOPUTE N3MEPEHNSI MEXAY Kaxkaorn dazom n 3emnen. CylecTByeT OnacHOCTb
3apAOKN HaNPsXeHEeM NOCTOAHHOIO TOKA M3-3a EMKOCTEN YTEUKU B Lienu
OBUraTens. 3To HaNpPsHKEHNE MOXKET COXPAHATLCA MO NCTEUEHNUN AJIUTENIBHOMO
rnepuoaa BpeMeHU Nocne BbiKItoYeHUs npuesoga. Mpu nsMepeHmnn nponcxogmT
pas3psag HanpsHKeHus.

« Y6eputechb, UTO HaNPsHKEeHME MeXOy KJIeMMaMU NOCTOSAHHOIO TOKa NpMBoda
(UDC+ 1 UDC-) n knemMmom 3a3emneHus (PE) paBHO Hynto.
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OpraHusymnTe BpeMeHHOe 3a3eMJieHne B COOTBETCTBMU C MECTHbIMU HOPMaMU U
npaBuiamMu.

MonyyunTe paspeLleHne Ha NpoBefeHne paboT OT N1La, OTBEYAlOLWEro 3a
npoBefeHne PaboT NO NEKTPUUYECKOMY MOHTAXKY.

Bbi6epute Kabenu n npegoxpaHUTenmn

Bbi6epuTte cunosble kabenn. Cobnopgante MeCcTHbIE HOPMbI U MpaBuia.

BxopgHoOM cunoBom Kabenb: 4515 o6ecrneyeHmns Hanny4Lwmnx xapakTepmctmk SMC
NCNOJb3yNTe CUMMETPUYHbIN 3KPAHUPOBAHHbIN Kabenb (Kabenb ans
YACTOTHO-PErynMpyeMbix NpuBogoB). YcTaHoBKM NEC: TaK)Ke fonycKaeTcs
NCNosib3oBaHWEe KabenenpoBOAOB C HEMPEePbIBHOW NPOBOAMMOCTbLIO, KOTOpPbIE
DOMKHbI 6bITb 3a3eMJ/ieHbl Ha 060UX KOHL,AX.

Ka6enb asurartens: ABB pekoMeHAyeT UCNONb30BaTb CUMMETPUYHbBIN
3KpPaHMpPOBaHHbIN Kabenb Ana 4acToTHO-Perynnpyembix NPMBOAOB, MO3BONAIOLWMIN
CHM3UTb NOALWNMNHNKOBbIE TOKWU, N3HOC U HarpysKy Ha n3onaumio asurartens, a
TaK)Xe ob6ecneunBaroLWmM Hamny4Jwmne xapakTepmnctnkm 3MC. B yctaHoBkax NEC
AOMyCKaeTcA NPOKIaAKa NpoOBOAHUKOB BHYTPU KabenenpoBo[oB C HeNpPepbIBHOM
NPOBOAMMOCTbIO, XOTA 3TO He peKoMeHayeTcs. Kabenenposop, 3a3eMnseTcs Ha
o6ounx KoHuax. Mponoxunte B kKabenenposoae oTAENbHbIN N30MPOBAHHbIN
3a3eMNALWMN NPOBOAHUK OT ABUraTensa K Npueoay.

HoMUHanbHbIN TOK: MaKC. TOK Harpysku

HoMuHanbHoe HanpseHue (MMHUMYM): YcTaHoBKMW IEC: kabenb, pacCuMTaHHbIN
Ha HanpsxeHue 600 B~, pa3pellaeTca NPMMeHsTb Npu HanpsixeHuu go 500 B~.
Kabenb, paccunTaHHbIN Ha HanpsxeHue 750 B~, paspellaeTcsi NpUMeHNATb Npu
HanpsxeHnn po 600 B~. Kabenb, pacCYnTaHHbIN Ha Hanps>xeHne 1000 B~,
paspelaeTcs NPMMEHATb NpU Hanps>xeHnn o 690 B~. YcTaHoBKU NEC: Kabernb,
paccunTaHHbIN Ha Hanps»xeHne 600 B~, ona geuratenen 230 B~, u kabenb,
paccYnTaHHbIN Ha Hanps»eHne 1000 B~, ansa aeuratenen 480 B~ n 600 B~. Kabernb,
paccunTaHHbIN Ha Hanps»XeHne 600 B~, ona cunoBbix NnHUN 230 B~ 1 480 B~, n
Kabesb, paccuMTaHHbIM Ha Hanps»xeHne 1000 B~, ona cunoebix nnHun 600 B~.

HoMuHanbHasa TeMnepartypa: YcTaHoBKU |IEC: MpoBOAHMKM Kabensa JoMKHbl 6bITb
paccumTaHbl Ha TeMnepaTypy He MeHee 70 °C B pexxmMe gamtenbHou paboThbl.
YctaHoBKkM NEC: NpOBOOHMKW JOMKHbI ObITb pacCcYMTaHbl HA TeMMNepaTypy He MeHee
75 °C. TeMnepaTtypa n30naLMn MOXKET ObITb Bbille, eCNK A0MYyCTUMan TOKOBas
HarpyskKa paccumTaHa C y4eTOM UCMONb30BaHMA NPOBOAHUKOB C TEMMEPATYPOM
75 °C.

BbibepuTe kKabenu ynpaBneHus.

[na aHanoroBbIX CUrHAIOB criegyeT NCNONb30BaTh Kabenb TuMna «BuUTasa napa»
OBOWHBIM 3KpPaHOM. NS uMdppOBbIX U penenHbIX CUTHANOB, & TaKXKe CUTHANOB
BBOOA/BblBOAA UCMOJb3yNTe Kabenb C ABONHbBIM MW OAUHOYHbBIM 3KPAaHOM. He
JonycKkaeTtcsa nepegava curHanos 24 B n 115/230 B no ogHOMy Kabernto.

O6ecneybTe 3aWMTYy NPUBOAA U BXOOHOIO CUIOBOrO Kabensa HapnexalmnmMm
npeaoxpaHUTensaMu.

TunoBble ceYEeHUA CUNOBbIX Kabenen cM. B pasgene

XapaKTepuCTUKM NpepoxXpaHnuTenel cM. B pasgene
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OcMoTpUTE MECTO MOHTaXa

OcMOTpUTE MECTO MOHTaXKa. Y6eauTech B CliedyoLeM:

. MHTEHCUBHOCTb BEHTUMALMN NN OXJTAXKOEHUNS B MECTe MOHTaXKa obecneynsaeTt
yhaneHune Tenna, BbiaenaeMoro npnBonom. CM. TexHu4eckmne XapPaKTeEPUCTUKN.

. Ycnosuda SKCnnyaTauunn npmeoa COOTBETCTBYHOT TEXHNYECKUM XapPaKTEPUCTUKAM.
CM. TexHUn4eckmne XapPaKTEPUCTUKN.

- Matepunan nosagu, Hag NPMBOLOM U MNOL HUM AABNISIETCA HEMOPHOYNM.

. Bokpyr npueoga oCcTaToyHO MecTa 411 OXNaXKaeHUs, TeXHUYeCKoro 06C)'Iy)-|-(VIBaHVIF|
M aKcnnyataunn. CMm. npeabaBndaeMblie K npueony TpE6OBaHMF|, KacCauwmneca
CBO60,D,HOI'O NPOCTPaHCTBAa.

+ Yb6eputecb, YTO NOGAN3OCTU OT MPUBOAA HET MCTOYHUKOB CUJIbHbIX MarHUTHbIX
rnonemn, HanpuMep CUIbHOTOYHbIX OAHOXUNbHbIX MPOBOAHUKOB UM O6MOTOK
KOHTaKTOPOB. C1/IbHOE MAarHUTHOE MOJie MOXET MPUBECTM K MOMexXxaM Unm
norpewHoCcTsIMK B paboTe NpueBoaa.

BbinonHute $OpMOBKY KOHAEHCATOPOB

Ecnu npmBopg He BKIKOYANCA B TeYeHMe roga nnm pgonblue, Tpebyetca opMoBKa
KOHAEHCATOPOB 3BeHa NOCTOAHHOIro Toka. CM. pasgen nnéo
obpaTuTech B CNyX6y TeXHUYECKON noanepxku ABB.

Y6eputechb, YTO NpUBOA, COBMECTUM C CUCTEMOM 3a3eMJIeHUA

CTaHpapTHbIV NpuBog 6e3 dpunbTpa SMC 1 C NOAKIHOYEHHBIM BAPUCTOPOM «3eMisi-pasa»
MOXeT 6bITb yCTAaHOBJIEH B CUMMETPUYHO 3a3eMneHHon cucteMe TN-S. MNpu ycTaHOBKe
npuBOAa B Apyrue CUCTEMbl MOXKET NOTPe6oBaTbCA OTKAOUeHNE dunbTpa IMC un
BapucTopa «3eMnsa-dpasa». CM. [OKYMEHT

3anpelaeTcs yCTaHaBIMBaTb MPUBOA C MOOKMIOYEHHbIM dUnbTpomMm IMC
(pononHUTenbHbIN KOMMOHEHT +E200) B cucTeMe, o KOTopor GUNbLTP He
npegHasHaveH. Takas cMTyauusi NpeacTaBseT yrpo3y 6e30nacHOCTU N MOXKET
NPUBECTU K MOBPEXOEHUIO NPUBOLA.

«3eMna-dpasar» B CUCTEME, OJ18 KOTOPOW BApUCTOP He npefHasHayeH. B

ii 3anpewaeTcsa yCTaHaB/MBaTb NnpuBo4 C NOAKJ/TIOYEHHbIM BapnUCTOPOM
NPOTUBHOM Cllydae BO3MOXXHO noBpexgeHue Lenm sapnucTtopa.

Cucrembli 525...690 B c 3a3eMIeHHOW BEPLUMHOW U CpefHeN TOUYKOMN
TpeyronbHUKa

NN cpepHen TOUKOM TpeyronbHuka. OtcoegnHeHme unbtpa dMC v BapmcTopa

f He yctaHaBnuBanTe npusop B cucteme 525...690 B ¢ 3a3eMNeHHON BEPLUMHOMN
«3eMns-pasa» He NO3BONSET N36eXKaTb MOBPEXAEHUSA MPUBOAA.



https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AUA0000125152&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AUA0000125152&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AUA0000125152&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
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MNMepeMelyeHne NpUBOAA K MECTY YCTAHOBKU U €ro
pacnakoBKa

MepeMewanTe NPUBOAHOM MOAY/b K MECTY ero YCTAaHOBKU B TPAHCMOPTUPOBOYHOMN
ynakoBKe. 51 nepeMeLLeHns TAXEN0oMN YNaKOBKU C MPUBOAOM UCMONb3YNTE TENEXKY
0191 NepeBO3KM NOAAOHOB.

[Ona pacnakoBKu:

«  PaspexbTte neHTbl (A)

« Pacnakynte pononHutenbHblie KOPo6KU (B)

«  CHUMUTE Hapy»XHYyIO 06LWMBKY, NoaHsAB ee BBepx (C)

- Ypanute o6LWMBKY, NogHMMas ee BBepx (D)

(A)

3AUA0000101742

CopepXMMoe TPaHCMOPTHOM YNaKOBKM

1 |CraHgapTHaa KoHdUrypaumna NpUBOAHOrO MoAYS: Mpo3payHble NIacTMacCcoBble WUTKN

CoOepXMMoe KOPOBKIN CM. HKE,

2 |CraHpapTHas KoHdUrypaumnsa NpuBogHOro Moayns: KneMmbl ANA nogKNIt4YeHUA BbIXOOHbIX Kabenen.

Copep>XMMoe KOpOBKN CM. HUXKE.

3 |daHepHasa onopa
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MpuBOAHOM MOAYNb, COAEPYKALLMIA YCTAHOBMEHHbIE HAa 3aBOAE-U3rOTOBUTE/NE fOMNONHUTENbHbIE
YCTPOWCTBA U MHOMOA3bIYHYIO HAK/IEMKY, MPeaynpexaatoLyto 06 OCTaTOUYHbIX HAMPSYKEHUSX,
BEPXHIOK HAMPABAAIOLLYIO MAACTMHY, HANPABASAOLWY MNNACTUHY NbefecTana, yNakoBKY C TeJIeCKo-
NMUYECKMM NaHAYCOM, KpeneXHble BUHTbI B MIACTUKOBOM MaKeTe, BHELUHWI 6/10K ynpaBieHus ¢
MOHTAXXHOW NACcTUHOWM Kabenen ynpaBneHns U ycTaHOBNEeHHbIMU Ha 3aBOLe-U3roToBUTeNe JoMOof-
HUTENbHbIMU MOAYNAMMW, MAHENb YNPABNEHUA U Kabenb WY NaHenb yNpasneHNs C KOMMIEKTOM AA
MOHTa)Ka Ha agepLe (gon. ycTponcTBo +1410), LOKYMEHTbI Ha MOCTABKY U MeyaTHble 3K3eMMasapbl
MHOTOA3bIYHOIO KPATKOro PyKOBOACTBA MO BBOAY B 3KCMyaTaumio. pyrue neyatTHble pyKOBOACTBA

C [on. yCTPONCTBOM +R7XX.

()]

MNopaoH

2@

®

3AXD50000013807

Copep)xuMoe Kopo6ku Bl (ctaHgapTHas
KOHUrypaLms NnpuBoOJHOro Moayns)

1 |BbyMakHas npoknagka

2 |Mpo3payHbIf NNACTMACcCOBbIN LWU-
TOK [OJ11 BbIXOAHbIX CU/TOBbIX Kabe-
nen

3 | MOHTaXXHbIM KPOHLUTENH A5 HUXK-
Hen peLueTKu

4 |[0HO KapTOHHOWN KOPO6KMU

5 |KpbilwKa KapTOHHOM KOPO6KU
6 |HwkHAA peweTKa

7 |Onopa

8 |JleHTbl

9

errle)-KHbIe BUHTbI B NJTaCTUKOBOM
nakeTte

10 |3agHuWI NPOo3paYdHbIf NIacTMacco-
BbI LMTOK (BEPXHUI)

11 |3agHui Npo3paydHbIn NacTMacco-
BbI WUMTOK (HUXKHUI)

12 |NepenHWn Npo3payHbIA NiacTMac-
COBbIN WMTOK

13 |Mpo3payHbIi NNacCTMACCOBbLIN LWK-
TOK ANl BXOOHbIX CUNOBbIX Kabenemn

14 | BepxHW NpO3paYHbIN NIacTMacco-
BbIM LUMUTOK

15 |MpoxopHOM Npo3paYHbIn NnacTMac-
COBbIV WNTOK A7 BBOJa Kabenen
c6oKy

16 | HM>XHWUI Npo3payYHbIi N1acTMacco-
BbI WUMTOK 1

17 |HWXHWI npo3payHbIi NnacTMacco-
BbIl LUMTOK 2

18 |MeTannmMyecknn WMTOK
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Kopo6ka B2 copepXuT 3Ty KOPO6Ky B
cnyyae CTaHAapTHOMN KoH$Urypauum
npPUBOAHOIro Moayns

1 |byMa)KkHadA npoknagKa

2 |Knemma T3/W2 gna nogknoveHus
BbIXOLHOIo Kabens

3 |KnemMma T2/V2 ona nogkntoyeHums
BbIXOAHOro Kabens

4 |Knemma T1/U2 gna nogkntoyenHus
BbIXOAHOro Kabens

5 |KnemMMma 3a3emMneHus

6 |KapToHHasa Kopobka

BUHTbI M MN301ATOPbI B NTAaCTUKOBOM
nakete

3AXD5000009515

CopepXXxuMoe KoOpo6Ku c naHZycoM
1 |KoMnneKT BUHTOB

2 |Teneckonuyeckuii NaHayc o BbiKa-
TbIBAHWA N YCTAaHOBKM

3 |KapToHHasA KopobKka

=

3AXD50000452965
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Copep)XMMoe KOPO6KU C NPUHAATIEMHO-
cTaMu: C60POYHbBI KOMIMIEKT
3AXD50000453900

1 |lMaKeT c BUHTaMU, COOEPKUT TaKKe
pacrnopKun ansa ycTaHOBKU MOy s
FSO

2 | Pe3nHoBbIe MaH)KeTbl Anst OTBEPCTUM
KabenbHOro BBOAa 6/510Ka ynpaene-
HUA B CpefHen nepefHen KpbilKe
NpPUBOLHOro Moaynsa

KpenneHue gnsa wkada Rittal VX25

4 | KpOHLITENH oS KPernneHns NpuBoa-
HOro Moaynsa ceepxy
(3AUA0000096082). KpoHLuTerH
co3gaeT 3a30p A4/19 NOTOKa oxnaxaa-
lowero Bosayxa n npegoTepalliaet
UCTUPaHMe O NaHesb BUHTOB NPUBOS-
HOro Moayns.

5 |KapToHHas kopobka

3AXD50000453894

N3MepeHune conpoTUBIIEHUS U30NALUN NUTAIOLWEro Kabens,
Kabens aBuratens U caMoro gsurartens

CM. pucyHok H.

Mepep TeM KaK NOAKIOYATb BXOLHOM CUNOBOW Kabenb K NpuBoay, U3MepbTe
COMNPOTUBIIEHNE Ero N30NALNN B COOTBETCTBUN C TPEBOBAHNAMM MECTHbBIX HOPM U1
npasun.

3aseMnnTe 3KpaH Kabens gBuraTens co CTOPOHbI gBuratens. YTobbl CBECTU MOMEXU K
MWHUMYMY, BbINONTHUTE KpyroBoe 3a3seMrneHune (360°) Ha BBoae Kabens unm octaBbTe
KOPOTKUN OTPE30K 3KpPaHa.

OTcoeanHuTe Kabenb aBuraTens ot NPUBoAA U U3MepsINTe CONPOTUBNEHME N30NALUN
ABuratens n ero kabens. UaMepbTe CONPOTUBNEHNE U3ONSALMN MEXOY NPOBOAHUKAMMU
Kaxkaomn ¢pasbl M NPOBOAHMKOM 3aLLMTHOIO 3a3eMJIeHUS, UCMOJb3Yss KOHTPONbHOE
Hanps»xeHne 1000 B=. ConpoTumneneHune nsonsaumm geurartena ABB nomxHO npesbiiaTtb
100 MOM (3TanoHHoOe 3Ha4eHne npu TeMnepatype 25 °C). CBeaeHUst 0 CONPOTUBIEHUMN
N30NAUMN OPYrnX ABUraTenem CM. B UHCTPYKLUUAX U3rOTOBUTENEN.

anMeanMe. Hanuune Bnarun BHYTPWM KopnyCa gBuratena npneoanT K CHMXXEHUIO
conpoTtueneHna naonaudnn. Ecnn nmeetca nonospeHne O Haimynm Bnaru, NnpocywunTe
OoBuratesib U NOBTOPUTE USMEPEHNE.
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/ U1 U1-PE, VA-PE, W1-PE

VA1
1000 V DC, \ 3~
> 100 Mohm ° W1 o

O6ecneubTe Hag/eXallee oxaaXxaeHue

BennumHy noTepb 1 pacxoa oxnaxgatoLero Bo3ayxa cM. B pasgene

YcTaHOBKa NPUBOAHOIO MoAayna B WKag

CMm.

CwMm.

CMm.

pUCyHOK B:
YcTtaHoBUTe NepdOopUPOBaAHHYIO CEKLMIO HA 3a[HIOO CTOPOHY paMbl Koprnyca.

CHUMUTE HanpaBnsoLLYIO NNACTUHY NbefjecTana C HUXHeN YacTu NPUBOLHOIO
Moayns.

YCTaHOBMTE ONOpPHbIE LUTAHTM M HANPABASAOLLYHO NACTUHY NbefecTana Ha HUXHIOK
paMy wKada.

YCTaHOBMTE TENECKOMNUYECKMIN NaHAyC Ha HanNpPaBASIoLLYIO NIACTUHY NbegecTana.
pucyHok C:

yoannte 3allUTHYIO NMJIeHKY C NPO3pPaYHbIX M1IaCTMAaCCOBbIX LWATKOB Ha obeunx
CTOPOHax.

pucyHok D:

Ecnn B lWKady OTCYTCTBYET HMKHAA NN1ACTUHA, a 4719 NPUBOLHOIO MOAYNA C HAXKHEN
CTOPOHbI HY)>XHO 06ecneYnTb cTeneHb 3awmTbl IP20, BCTaBbTe B MOAY/b HUXHIOO
peLleTKy.

3adUKCUPYNTE MOHTAXKHbBIN KPOHLUTENH HAa NPMBOLHOM Moy e.
YCTaHOBMTE Ha NPUBOAHOWN MOAYNb BEPXHUA METANNINYECKUN LUTOK.

YCTaHOBUTE Ha NPUBOLHOM MOAY b 3afHME LWNTKWN.

. pncyHok E:

MpuKpennTe NPMBOAHOM MOAY b LLensiMU K paMe WwKada.
BcTaBbTe NpUBOAHOM MOAY b B LUKad, 3aBMras ero no TesieCKonmMyeckomMy naHaycy

CHuMKMTe naHpyc.

. pucyHok F:

3aduKcmpyriTe NPUBOLHON MOAY/b HA HANPABNAOLLEN NNACTUHE NbefecTana.

MpukpennTe NPUBOAHON MOAY b CBEPXY K NepPOoprpOBaHHON CeKLMU WKada
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Mopkno4veHne cunoBbix Kabenen n yCTaHOBKA LMTKOB

Onepa- |Aencreue (Kabenu geuratenemn) PucyHok
uus

1 YcTaHOBUTE Ha OCHOBaHWE NMPUBOAHOINO MOAYNA K/IEMMY 3a3eMJ/IeHUA. J

2 MopBepuTte Kabenu geuratens B wkad. Ob6ecneybTe KpPyroeoe 3asemrneHue (360°) K
3KpPaHOB Kabesen Ha BBoAe B LUKad.

MopKntounTe CKPyYeHHbIe 3KPaHbl Kabenen gBuraTens K KfieMMe 3a3eMeHus. L

4 BBMHTUTE M30ASTOPbLI B NPUBOLHON MOAY/b U BPYYHYIO 3aTSIHUTE COeAUHEHME. M
YcTaHOBUTE Ha N30NSATOPbI COEANHUTENBHYIO KneMMy T3/W2.

He ncnonb3ylite 6onee giNHHbIE BUHTbI U MOMEHTbI 3aKPYTKU, NPEBbI-
LwatoLye yKasaHHble Ha MOHTaXXHOM YepTexe. OHM MOryT NoBpepmTb
M30NSITOP M BbI3BATb MNOSIB/IEHME OMACHbIX HAMPSIYKEHUI Ha paMe Moaynsi.

5 MopkntounTe dasHble NPOBOAHUKN T3/W2 K knemme T3/W2. N

6 YCTaHOBUTE Ha U30ATOPbI COeANHUTENbHYIO KneMMy T2/V2. CM. NpeaynpexaeHue -
B orepauumn 4.

7 MopkntounTe dpasHble NPOBOAHUKU T2/W2 K KnemMme T2/W2. -

8 YcTaHOBUTE Ha U30NAATOPbI COeAMHUTENbHYIO KnemMmy T1/U2. CM. npeaynpexkageHue -
B onepauun 4.

9 MpucoepgnHnTe dpasHbie NpoBoaHUKK T1/U2 kK kKnemme T1/U2. -

10 Ecnu B LWUKady OTCYTCTBYET HUXKHSAS NIACTUHA U HYXXHO 06eCcneunTh CTENEHb 3aLUNTbI o,P
1P20:

+  OCTOPOXHO MPOCBEPNINTE CTYNEHYATbLIM CBEPIOM JOCTATOUYHO 6OMbLUME OTBEPCTUSA
BO BHYTPEHHMX NPO3pPayYHbIX M1aCTMACCOBbIX LUMTKAX /15 NOAKNoYeHNst Kabenewn
asuratens. Yoanute KPOMKU OTBEPCTUN. PasperkbTe WNTOK OT OTBEPCTUM A0
Kpasi, YTo6bl MOXHO 6bI/10 HAAETb €ro Ha Kabenu.

« YpanuTe nNacTUKOBYIO 3aLUUTHYIO MNEHKY C LUMTKOB Ha 06enx CTOpOHax.

+ HapeHbTe BHYyTpPeHHME Npo3paYHble NacTMacCOoBbIe LUNTKW Ha Kabenu geuraTtens.

11 YpanuTe nnacTUKOBYIO 3aLLMTHYIO NAIEHKY C BHELLHEro Npo3paYHoro rniacTMaccoBoro Q
wnTKa (Ha 06emx cTopoHax). YCTaHOBUTE LNMTOK Ha MPUBOLHOM MOoAy b.

12 YcTaHOBUTE Ha NPUBOAHON MOAY b NEPefHIO0 HUMHIOK KPbILWKY. Q

Onepa- |[OeiicTBue (BXofHbIe Kabenu) PucyHok
uus

1 Ob6ecneybTe KpyroBoe 3asemneHune (360°) akpaHOB BXOOHbIX Kabenen (Mpu Hanu4um) -
B MecTe MX BBOAA B WKad.

2 MoAKNoUNTE CKPYYEHHbIE 3KPaHbl BXOAHbIX Kabenen n oTaenbHbI Kabenb 3a3eM- -
neHus (ecnu UMeeTcs) K WMHe 3a3eMieHns WwKaoda.

3 OCTOPOYKHO NPOCBEPNNTE CTYNEHYATLIM CBEPJIOM JOCTATOYHO 60J1bLUME OTBEPCTUSA R
B MPOXOAHOM NPO3PaYHOM MIaCTMACCOBOM LUUTKE, KOTOPbIN UCNONb3yeTCs ANs
nogKkntoyeHusa kabenen. CoBMecTuUTe OTBEPCTUS B BEPTUKAIbHOM HaNpasBieHnn ¢
YCTAHOBOYHbIMM OTBEPCTUSIMU B LUUTKE. YAANNTe KPOMKU OTBEPCTUN.

YpanuTte NNacTUKOBYHO 3aLLUTHYIO MJIEHKY C 06enX CTOPOH LWMTKA.

MIoTHO NPUMXMUTE Kabenu K paMe WwKada, YTo6bl NPeaoTBPaATUTbL UCTUPAHME O

Kpasi OTBEPCTUN.

4 MponycTnTe NPOBOAHUKM BXOAHbIX Kabenen CKBO3b NPOCBEpPIEHHbIE OTBEPCTUSA B )
MpPOo3paYHbIX N1ACTMACCOBbIX WNTKAX.

5 MoAKNOUNTE UMbl BXOLHbIX CUNOBbIX Kabenem K CoeanHUTeNbHbIM WinHaM L1/U1, T

L2/V1wm L3/W1.
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Onepa- |[encTBue (BxoaHble Kabenu) PucyHok
uus
6 MepeMecTuTe NPOXogHOM NPO3pPaYHbI NNACTMACCOBbIN LWNTOK BAOJb BXOAHbIX U

Kabenen B ero oKoH4YaTelbHOE NOJIOXKeHMe. YCTaHOBUTE NepeaHNn NPo3paYHbIn
MAacTMacCOBbIN WNTOK. YAaNTe KAPTOHHbBIN WMTOK C BO3AYXOBbIMYCKHOFO OTBEpP-
CTVA NPUBOAHONO Moayns.

7 I'Ipope»(bTe oTBepCcTHnE B 60KOBOM npo3pa4YyHOM nNs1acTtMacCoBOM WNTKe Onda npo- B
XOA4HOIro NpPo3paYyHOro nNs1IacTtMacCcoBoOro WnTKa. YcTtaHoOBUTE Ha FIpI/IBO,D,HOIZ MoAyNb
60KOBOWN U BerHVIIZ npo3pa4yHbie NnacTMacCoBble WWNTKNA.

YCcTaHOBKa BO3AYLUHbIX AedNneKTopoB

CM. pUCyHOK W 1 rnaBy «PeKoMeHpauum no niaHMpPoOBaHMIO MOHTaXKa WKada» B
PYKOBOACTBE MO MOHTAXY 1 BBOAY B 3KCMlyaTaLMmio.

MopkniounTe Kabenu ynpaBneHus
CM. pucyHoK X.

1. OTvcoepumHuUTe Kabenb NaHenu yrnpaeneHus oT pasbemMa X13 6/10Ka ynpaBrieHus.

2. OTI'IyCTMTe KpenexHble BUHTbI gepxaTtend naHenn ynpaesneHna u CHUMUTe
nepxatesb.

3. CMOHTUpYHNTE 3aXKMMHYIO MNIACTUHY AN 3a3eM/ieHns Kabens ynpaBreHus B 651oKke
ynpaBneHus.

4. MopkntounTe Kabenu nutaHms, BGDR 1 BONOKOHHO-ONTUYEeCKMe Kabenu K 6NnoKy
ynpaeneHus.

3aKkpenuTte 610K ynpasneHus, HanpuMep, Ha DIN-penke.

6. MopkniounTte Kabenu nuTaHua n Kabenm BGDR K kneMMaM ZPOW u BGDR
npusogHoro Mmoayns. NpueogHble moaynu ¢ knemmamm SOIA: NoagkniounTte
BOJIOKOHHO-OMTHUYecKue Kabenu K knnemmam SOIA.

7. Ob6ecneybTe Kpyrosoe 3asemsneHue (360°) HapyXHbIX 9KPAHOB BCEX BHELUHUX
Kabenewn ynpaBneHus Ha Bxoae B WKadp

8. 3asemnuTe a3KpaHbl BHELUHUX Kabenen ynpasneHns Tuna "Butas napa' npyv noMoLm
3a3eMisoLLero 3axXnuMa nog 6,10KoM yrnpasneHus. [lpyrve KOHUpbl 3KpaHOB cnepyeT
OCTaBUTb HE3a3eM/TIeHHbIMU NN COEANHUTbL UX C 3eMNen HanpsMyto Yepes
BbICOKOYACTOTHbIA KOHAEHCATOP €MKOCTbIO HECKONbKO HaHodapas, HanpuMmep:
3,3H®d /630 B.

9. TMopknounTe NPOBOOHMKN K COOTBETCTBYIOLWNM KJIeMMaM 6/10Ka yrnpasreHus.
10. MopgkntounTe 4ONONHUTENbHbIE MOAYU, ECITV OHW BKJTIOYEHbI B KOMIMEKT NOCTaBKW.
11. NopknounTe Kabenb NaHenu ynpasneHuns K pasbemy X13.

12. PasMecTuTe geprkatenb NaHenu ynpasneHus Ha 6n1oKe ynpaBneHnsa YCTaHOBUTE
naHenb ynpaBneHus B cneumanbHyro HUWY (ecnn oHa CHUManach).
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CtaHpapTHas cxeMa BXOA4,0B/BbIXO[0B 6/10Ka ynpaB/ieHUA
npuBogomM (ZCU-1x)

MopknioveHune TepMuH OnucaHue

XPOW — BXxopf BHELLUHEro nutaHus
+24VI

24 B=, He MeHee 2 A (6€e3 [oNONHUTENbHbIX MOaY-
1 GND , (Ge2n A
nen)
2 GND

XAl — onopHoe HanpsiXXeHne 1 aHanorosble BXoAbl

+VREF |10B=, R 1...10 KOM

S 1 |+VREF
} } } } 2 VREF -VREF -10 B=, RL 1...10 KOM
[
% 3 |AGND AGND |3emnis

L=l g Al1+

s Al- AlL+ 3apaHue CKopocTH

== . A2+ All- 0(2)...10 B, R;, > 200 KOM

U Al2- Al2+ Mo yMonuaHuIo He UCMOob3yeTCs.
Al2:| Al1:l
U Al2- 0(4)...20 MA, R, =100 OM
1 MepeMbluKa Bbibopa ToKa (I) / HanpskeHus (U)
ons All
J2 MepeMbluka Bbibopa ToKa (I) / HanpskeHus (U)
onsa Al2
XAO — aHanoroeblie BbIXogbl
~ AO1 CkopocTb pBurarensi, 06/MuH
= 1 AO1
P 0..20MA, R, <5000
O L ~ 3 AO2 AO2 Tok pgBuraTens

L I
T 4 AGND AGND 0...20 MA, R, <500 Om

XD2D — nunHus CBA3U «NPUBOA-NPUBOA»

B CoefaviHeHWe «BeayLnin/BeLOMbIN», «MPUBOLA-
1 B A npvBoOA» UNKN BCTPOEHHbIN MHTepdelic Fieldbus
2 A
3 BGND BGND
4 Shield
SKpaH
i3 OKOHeYHas HarpysKa JIMHUN CBA3U «MNPUBOSA-
npusoa»
XRO1, XRO2, XRO3 — penenHble BbIXOpl
NC FoToB K nycK
! NG 250 B /BgB—y
2 2 | com COM -
K= 3 NO NO 2 MA
; C,\(IDCM NC Pa6oTa
A, | —
e 3 NO COM 250 B~/30 B=
Fault /% | 2MA
< —r— 1 NC NO
2 Cﬁg" NC  |Otkas(-1)
COM 250 B~/30 B=
2 +24VD | >
=) MA
5 | DIOGND |% NO
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MopknioyeHne TepMuH OnucaHue

XD24 — BbIXOJ, BCMOMOraTeIbHOro Hanpsi*eHusi, 6IOKMPOBKA LMGPOBbIX BXOL,0B

y oI DIIL PaspelueHune paboTbl
2 +24VD +24VD +24 B=, 200 MA
8 DICOM DICOM | 3eMns UMdpPOBbLIX BXOOOB
4 +24VD +24VD +24 B=, 200 MA
5 | DIOGND = VUM
DIOGND |3emnsi uMdppoBbIX BXOAOB/BbIXOL0B
XDIO — uudpoBble BXOAbl/BbIXOAbI
DIO1 Bbixoa: rotoB K NycK
1 DIO1 A yery
2 DIO2 DIO2 Bbixog: pa6oTaeT
J6 Bbi6op 3a3emMneHus
XDI — undpoBbie BXoabl
DI1 OcTaHos (0) / Myck (1)
+24VD |&
2 a DI2 Brepen (0) / Hasap, (1)
5 DIOGND | X
DI3 Cé6poc
1 DI Dl4 Bbi6op BpeMeHU pasroHa/3amMepneHms
& DI2 DI5 duKcrpoBaHHasa ckopocTb 1 (1 = Bk.)
8 DI3
DI6 Mo ymMonyaHuio He ncronb3yeTcs.
4 Dl4
5 DI5
6 Dl6
ouT [ns nycka npuBopja uenu 6e30nacHoro oTKkYe-
1 ouT HUS KPYTALLErO MOMEHTa AOMKHbI 6bITb 3aMKHYTbI.
SGND
2 SGND
3 IN1 Bx1
4 IN2
Bx2
X12 MoaknoueHne 4ONONHUTENbHbIX YCTPOWCTB 3aLUnTbl
X13 MopkntoyeHne naHenm ynpasneHms
X205 MoakntoyeHne 6n1oKa NaMAaTU

CeyeHunsa NPoBOAOB, KOTOPbIE MOMYT 6bIThb MOAKOYEHbI K TI06bIM BUHTOBBIM pa3beMaM
(KaK A1 MHOFOXXUJTbHOTO, TaK U NS cniowHoro npoeoga), — 0,5 ... 2,5 MM2. MOMeHT
3aTXKK paBeH 0,5 H-Mm.

3anycK npusopa

Y6enuTech TaKkXKe, YTO 3aMyCK ABUraTesns He COMPsIXEeH C onacHoCTbio. Ecnn
CyLLLeCTBYET OMACHOCTb NOBpPeXAeHUss 060pyA0BaHNS UK TPABMUPOBAHUSA
nopen, oTcoeanHUTe gBuUraTesnb OT ApYyroro o6opynoBaHus.

f Mepep 3anyckoM npmeoaa y6eamnTech, YTo Bce paboTbl MO MOHTAXKY 3aBepLUEHbI.
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aBTOMATUYECKOro nepesanycka (B nporpaMme ynpasneHuUs NpuBOLOM),
y6enuTechb, YTO 3TO He NMPUBEAET K BOSHUKHOBEHUIO ONACHOW CUTYaLUKn. ITu
YHKLNM NO3BONAKOT aBTOMATUUYECK M BbINMONHUTL COPOC M BO3O6HOBUTbL paboTy
npuvBoAa Nocne oTKasa UM NpepbiBaHUA MUTaHUA. ECnv 3Tn GyHKUUM
AKTUBMPOBAHbI, HA 060PYyA0BaHMNE PEKOMEHOYETCA HAHECTU YETKYIO MAPKUPOBKY
cornacHo IEC/EN 61800-5-1, n. 6.5.3, HanpuMep: «9TA MALLNHA 3AMNYCKAETCSA
ABTOMATUYECKWU».

f Mepen TeM Kak BKAOYATb PYHKLNM aBTOMATUYECKOro C6pOCca OTKA30B UK

[ns 3anycka npMBoAa UCNOoNb3ynTe NaHenb ynpasneHus. e KoMaHabl B HKHEN YacTun
ANCNNes YKasblBalOT Ha Ha3HaveHne ABYyX GYHKLMOHAbHbIX KNaBuL n <),
pacnonoXeHHbIX nog aucnneeM. KoMaHgbl, Ha3Ha4YeHHble PyHKLMOHAIbHBIM KNaBULIAM,

3aBUCAT OT CUTYyaUUNNn. KHomnku co CTpenKamMu , E], @ n cny>at ona nepeMewieHna
Kypcopa VI/VI)'IVI M3MeHEeHMS 3HAYEHUIN B 3aBUCUMOCTM OT aKTUBHOIO npencrtaBeHNA.

? o
KHonka U nokasbiBaeT KOHTEKCTHO-3aBUCUMYIO CTPaHULY CNPaBOYHOU CUCTEMDI.

1. 2. 3.
BktounTe NUTaHMe Np1eoga. IMOMOLLHMK NepBoOro 3anycka no- | BoibepuTe NyHKT OCHOBHbIE Ha-
Y6eputech B HAMMUYNU OaHHbIX MOraeT BbIMOMHATb MEPBbIN 3a- | CTPOMKU 1 HAXMUTE (BbI-

NacnopTHOM TabnnMyKu gBuraTens. | nyck. Boibepute NyHKT MeHIo 1 6parthb).
HaXXMUTE (MeHI10), 4YTOb6bI OT-
KPbITb FMaBHOE MeHto. BbibepuTte
MYHKT ACCUCTEHTbI U HAXXMUTE
(Bbi6paTh).

Ouctany B ACS880 00 ofi/mud | Ouctany, ¥ ACSE80 0.0 o8/ mMuH

Menwo ACCHCTEHTEI
MapameTphl - asic s
@ 0F code
AccHcTenTh [
@ dueproagexTHBHOCTE  »
[ 4 N .
Buixog 12:31 Bubpare | Hazaa 12:31 Buibpats
4. 5. 6.
Bbl6epUTE A3bIK M HAKMUTE Bbi6epuTe cucTeMy eauHULL U3Me- | BbibepuTe NyHKTbl, yKa3aHHble
(Oanee). peHna n Haxxmute & (fanee). | Hwke. Mocne BoiGopa TpebyemMoro

NMyHKTa HAaXXNMManTe (Aanee).
MpumMeyaHue. Yepes HeCKONbKO

MUWHYT nocne Bbl60pa A3blKa Na-
Henb ynpasiieHNA BbIXOOUT U3 pe-
XNMa OXXnaaHUA.

Ouetany, B ACSEE0 00 o6 wan | Ouctany & ACSEE0 00 of/mun | Ouctany, &2 ACSBE0 0.0 of/mun

Hanik ———1 ﬂuxanugau“ﬂ | — EAHHHI.II:I | E—
,D,J'IH HimMeHEHHA AlBIKE TpEﬁYETCH E,ﬂ,HHHLI,bI HIMEDEHHWA, MCNONE3IYEMEIR Ecnu TpEﬁYETCH, HiMEHWTE
HEKOTOPOE BPEMA. A0 Y¥MOnYaHKED. DTDSPEXEEMHE EAMHHLEI MM EDEHMA.

Svenska
Pycokui
Prlski
Brixoa 12:31 Nanee | Haszap 12:31 Nanee | Hazap 12:31 Nanee

Mexcaynapoanaa [CIA)

Brifop eanHuUsl Mamependa

Cranaapt CLUA [anrnuiickan)

HeHekHan eauHuua Tapucha Eepow

7. 8. 9.
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Ducrany, A ACSES0 00 of/mun | Quetany O ACSE80 0.0 of/mun

Ouerany, S ACSHEB0 0.0 ofi/mun

| E—

llata v Bpema | E—

Hanpaxeune nutanna

Beeaute Tekyme 43Ty v BpEMA.
05.11.2021 »

Bpema 12:31:50 .

Sa,ﬂ,aﬁre HanpA*xeHe NHTaHKA.

Hanpasenue nutakua 380 415 B w

NaHHbie ABHraTena [ Se—

[pOEEPETE 3HAYEHWA HA NACNOPTHOW
TAbNW4KE ABMMETENA M BEBAHTE MX
3AECE.

MNokazbleaTe AaTY KaK A2HeMecAl.. » Tun agnratena

Mokazeleate Bpema .. 24-4acoeoi .. »

Ak HxXPOHHEI A ABMraTent »

1l O

Hazaa 12:31 Nanee | Hazaa 12:32 Nanee | Hazaa 12:32 Nanee
10. 11. 12.

Ouerany  ROACSEE0 00 o6 /muw | Ouctany T ACSES0 00 af/mun | Ouetany B ACSBE0 0.0 af/mun
Dononu. napam. awratena M1 | [lpegencHble sHaveHna B | Hazpauue npueoaa [

Ecnu aTv napameTpel ADCTYMHEL, GHUW MukmmaneHan ckopocTs

HazeaHne oTofipaskaeTcA BEEpxy
MOrYT NOBLICMTE TOYHOCTb.

AKPEHA NaHEeNW, Ynpolaa

-1500.00 ab A muH -

R e L | Makcumaneraa cko.. 150000 of/. w | ONPEASMTEHWE ABUTATERNS,

Homuu, kpyT. moment 4. 0000 Hm » MakcumansHeIA Tok 306 Aw JTIPABNABM O MEHEDAOH.

Pexcum ynpaen. aewratenem OTC e MuH. kpyT. momenT 1 3000 % - Vma npuenga
Hazaa 12:32 Nanee | Hazap 12:32 Nanee | Hazap 12:32 Nanee
13. 14. 15.
Ouerany  FROACSEE0 00 o6 /mun | Ouctany & ACSES0 00 af/mun | Ouetany B2 ACSBE0 0.0 af/mun
lNpoeepka Hanpaenenna W] | [ozjate peseped.konuio? EEEEENT | Hactpoiika sagepwena

BpaI.I.I,EHHE ABWIATENA ANA NPOEERKKH
HanpaeneHKwa.

K onupoe. ecex napaMeTpoE B pezepe.
thaiin B NaHenW yNpasneHua.
Boccranoenenue - "Menno =
PezepeHble konuu'".

HpHBD,ﬂ, FOTOE K 3ECMAYaTaLKH.

HE!T_, NPONYCTHTE 3TOT TECT

[a, npoeepMTE cef4ac

He ceiqac U
r‘ﬁ‘)ﬂ‘:TL [n V=l X =1nl =S Y B Y u I LI ¥y}
Hazaa 12:32 Nanee | Hazaa 12:32 Nanee | Hazaa 12:32 BrinonHeHo

3awmTa pBUraTens ot neperpysKu

Mo yMonyaHu1Io 3aBOACKan 3almTa ABMraTens oT neperpyskun He BKAoYeHa. Onsa paboTbl
GYHKUMM 3aMTbl ABUraTens oT TEeNJI0BOWN NeperpysKm MoryT UCNoONb30BaTbCsA
NOKasaHMs yCTPOWCTB ANl U3MepeHUs TeMnepaTypbl ABUraTens, OLeHOUHbIe AaHHbIe,
Nony4YeHHble C MOMOLLbIO MOAENW ABUraTenNs, 3alaHHON NapaMeTpamu, N NU3SMEepPEHHbIN
TOK OBUraTens n KpuBble Knacca gsuratens. YTobbl BKAIOUYNTb 3aUTY C
NCNONb30BaHNEM NapaMeTpPOoB Moaenu asuratens NMb60o U3MepUTesbHbIX YCTPOMNCTB,
HacTponTe napaMeTp 35.11 n nocnepytowme napameTpbl BNAOTb Ao 35.55. YT06bI
MCMoNb30BaTb KPMBble Kflacca ABUraTens, HacTponTe napaMeTp 35.56. 3a4aHHbIM Mo
YMOYaHUIO KNacc neperpysku geuratens 20 MOXXHO U3MeHUTb B NapaMeTpe 35.57.

YT106bI NONYyYNTL 60N€E NOAPOGHbIE CBEAEHNSA O HACTPOMKE NapaMeTpoB rpynnbl 35,

I?
HaXXMUTe KHOMKY nHdopmaumm () Ha NaHenu ynpaeneHus npuesoga. Bo nsbexaHune

NnoBpeXaeHus aBuratens Heo6xoANMO NPaBUSIbHO HACTPOUTb NapaMEeTPbl NeperpysKm
npueoga.

CBa3b no wunHe Fieldbus

UTo6bl HacTpouTb cBs3b Modbus RTU no BcTtpoeHHou winHe Fieldbus, Heo6xoanmo
3a[aTb MO MeHbLUEeN Mepe cnepyolme napaMeTpbl:

MapameTtp

HacTtpoika OonucaHue

20.01 KoMaHpbl BHewH1 |BcTpoeHHas wuHa
Fieldbus

Bbi6bupaeT wuHy Fieldbus B kauecTBe MICTOUYHMKA KOMaHS,
MyCcKa v 0CTaHOBa, eC/IN B KaYeCTBE aKTUBHOIO UCTOYHMKA
ynpasneHus Bbi6bpaH kaHan BHELLHL.



RU — KpaTKkue MHCTPYKLUUM NO MOHTaXy 205

MapameTtp HacTtpoiika OnucaHue

22.11 IcToYHUK ycTaBKKn | YcTaBkal EFB Bbi6npaeT 3agaHue, nony4eHHoe No BCTPOEHHOMY MHTep-

ckop.1 dency Fieldbus, B kauecTBe 3apaHns ckopocTu 1.

26.11 UcTouHumK ycTaBkunl YctaBkal EFB Bbi6npaeT 3agaHune, nony4YeHHoe No BCTPOEHHOMY MHTep-

Kp. MOM. dency Fieldbus, B KauecTBe 3agaHNsA KPYTALLErO MOMEHTA
1.

28.11 UcTtouHuk ycTaBkn |YctaBkal EFB Bbi6ypaeT 3agaHne, Nony4YeHHOE No BCTPOEHHOMY UHTEpP-

1 yacToThbl delicy Fieldbus, B kauecTBe 3apaHus yactoThbl 1.

58.01 PaspewunTtb npoto- Modbus RTU NHnumannsnpyeT CBA3b Yepes BCTPOEHHYIO LUNHY

Kon Fieldbus.

58.03 Agpec y3na 1 (no yMonyaHuo) |Agpec y3na. B nMHUM cBSI3M He MoXKeT 6bITb ABYX Y3/10B C

OANHAKOBbLIM afpecom.

58.04 CkopocTb nepega- 19,2 kbps (default) |Onpenenser ckopocTb Nepefaym [aHHbIX B KAHase CBA3W.

UM JaHHbIX Mcnonb3yiTe TaKyto e HACTPOMKY, KaK Ha BegyLuen
cTaHumn.
58.05 YeTHOCTb 8 YETHOCTb 1 (uc- |3apaeT HaCTPOMKY KOHTPOJISi YHETHOCTU M CTOMOBbIX GUTOB.
nonb3yeTcs No Mcnonb3ynTe TaKylo e HaCTPOMKY, KaK Ha BefyLen
YMOJ4YaHuio) cTaHumun.
58.06 YnpaBneHue cea- | O6HOBUTb NapaMeT- | MNoaTBepKaaeT U3MeHeHUsl HacTpPoeK KoHburypaunm EFB.
3bto pbl Mcnonb3ynTe nocne naMeHeHUs No6bix NapaMeTpoB B
rpynne 58.

Opyrve napameTpbl, OTHOCALWMeCs K KOHurypaumm Fieldbus:

58.14 [lericTtBne npn note- 58.17 3ageprkka nepepa- | 58.28 Tun ¢akT. 3Have- |58.34 MopsA[ok cnos
pe cBasun un Hua 1 EFB

58.15 PexxuM npu notepe | 58.25 Mpodunb ynpasne- | 58.31 Mpo3p. nct. paxT.1|58.101 Bxoa-Bbixon AaH-
CBA3MU HUA EFB HbIX 1

53.16 BpeMsa noTepu ces-|58.26 Tun yctaBku 1 EFB | 58.33 Pexxum agpecaunun 58.124 Bxop-BbIXOM, AaH-

HbIX 24 (Bpems)

MpepynpexpeHns n oTKasbl

Mpepy- = OTka3z |BcnomorartenbHbil | OnucaHue

npexpae- Kop,
Hue
A2A1 2281 |Kanun6poska Toka |[MpepynpexpaeHne. KanmbpoBKka ToKa 6yaeT BbINONHEHa Npu

cnepyoLweM nycke.
OTKa3. OTKas Npu U3MepPEHMNU BbIXOAHOIO $a30BOro ToKa.

- 2310 |MNeperpy3kano TOKY | BbIxofgHOM TOK NpeBbICU BHYTPEeHHUI npegen. OTKas TaKxe
MOXKeT 6bITb BbI3BaH 3aMblKaHMEM Ha 3eMJ10 UK O6PbIBOM

dasbl.
A2B3 2330 |YTeukaHa3semnio |ACMMMETPUSA HarpysKu, o6bIYHO Bbi3biBaeMas 3aMblKaHMEM Ha
3eMrito B ABurartene unuv kabene geurartens.
A2B4 2340 KopoTKoe 3aMbiKka- | KOpOoTKOe 3aMblKaHue B ABuUraTene unm kabene gsuratens.
Hue

- 3130 |Het BxogHoOM dasbl | B NpoMexyTO4YHOW LLenm NOCTOAHHOIO TOKa NPUCYTCTBYIOT
KonebaHusA HanpsXeHUs BcneacTene obpbiBa $pasbl B Lenu
BXOAHOIO NUTaHUA.

- 3181 | OwwmbKanopgkntoye- | HenpaBunbHoe NoaKAoYeHMe Kabensa aABuraTens K BXOAHOM
HUA Kabenen uenu.

A3Al 3210 |MNepeHanpsk. B Le- | CINLLKOM BbICOKOE HarnpsiXKeHue B MPOMEXYTOUHOM Lenu rno-
M1 MocCT. TOKa CTOSIHHOrO TOKa.
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Mpepy- = OTkaz |BcnomorartenbHbi |OnucaHue

npexpe- Kop,
Hue
A3A2 3220 |Hwuskoe HanpsK. B | CINLLIKOM HM3KOE HanpsiKeHNe B MPOMEXKYTOYHOW LLernu NocTo-
Lenu rnocT. ToKa AAHHOr O TOKa.

- 3381 |HetBbixogHOM $pasbl | Bce Tpu dpasbl HE NOJKIIIOYEHDI K ABUraTento.

- 5090 |Annap.own6kKaSTO |AnarHocTuKa annapaTHbix cpeacts STO o6Hapy»uia oTKas
ob6opypoBaHusa. O6paTuTech B Kopnopauuio ABB.

A5A0 5091 Be3onacHoe OoTKMto- | AKTUBHA GYHKLUUSA 6€30MaCHOr0 OTK/TIOYEHUS KPYTALLEro Mo-
yYeHue KpyTswero |MeHTa (STO).
MOMeHTa
ATCE 6681 |Hetcessnno EFB |HapylweHa cBa3b no BcTpoeHHow wunHe Fieldbus (EFB).
ATC1 7510 |CeszsbcFBAA MNoTeps cBa3n Mexay npusofoM (unu MIK) n nHtepdencHoiM
mopynem Fieldbus.
ACAB - C6011 KOHOUTYP. Tunbl N pacnonoXXeHne Moaynen pacliMpeHus, 3aiaHHble na-
pacwwup. I/O paMeTpaMu, He COOTBETCTBYIOT O6GHAPYKEHHOM KOHbUIypaumn.
AFF6 - NoeHTUOMKaUuMOH- | NaeHTUPUKALMOHHDBIN NPOroH ABuratens 6yneT BbINOSHEH
HbI NPOroH npv cnepytoLeM 3anycke.
- FA81 |Beson. C601 B Lienu 6e30MacHOro OTKIIOYEHUA KPYTALLEro MOMEHTa
OTK/.KP.MOM. 1 1.
- FA82 |Beson. C601 B Lienu 6e30MacHOro OTKIOYEHUSA KPYTALLEro MOMeHTa
OTKJI.LKP.MOM. 2 2.

BesonacHoe OTKNIOYeHNe KpyTaw,ero MoMeHTta (STO)

B npuBope ncnonbsyetca ¢pyHKLMSA 6€30MacHOro OTKOYEHUSA KPYTSALLLErO MOMEHTA
(STO), peannsoBaHHasa B cooTBeTcTBUM C IEC/EN 61800-5-2. OHa MOXKeT
MCNOJb30BaTbCS, HANPUMep, KaK OKOHEYHbIN UCMONHUTENbHbIN 610K Lenen
6e30MacHOCTK, OCTaHaBNIMBAaKOLWKUX PaboTy NpMBOAa B C/ly4dae onacHOCTU (HanpuMep,
KaK Lenb aBapUMHOro OCTaHOBA).

Mpwv BkNtoueHnn GyHKUMA STO 6MOKMpPYET ynpaBnsoLlee HaNPsSHXEeHNE CUNOBbIX
MoNynpPOBOAHUKOBbIX MPUGOPOB BbIXOAHOMW CTYNEHM NPUBOAA, UYTO HE NO3BONSET
npuBoAy CO34aTh KPYTALMMA MOMEHT, HEO6XOOMMbIN ANF BPaLLeHUs ABUraTens.
MporpaMma ynpaB/fieHUs BblgaeT coobLeHne, onpegensieMoe napameTpom 31.22. Ecnu
B MOMEHT BKJIIOUEHUSA GYHKLMM 6€30MacHOro OTKIUEeHNS KpyTawero MomeHTa (STO)
JBuratenb paboTaeT, OH 6ygeT OCTaHOBNEH BbIGEroM. 3aMblKaHNE NepeKoYaTens
aKTUBaLUM NPUBOAUT K cpabaTbiBaHuio dyHKUMKM STO. Mepepn nepesanyckom
Heo6XoaMMO COPOCUTbL BCE CreHEepUPOBaHHbIE OTKA3bl.

B apxutekTtype dyHKUMM STO npenyCcMoOTpPEHbl MEXaHM3Mbl Ay6nMpoBaHus, T. €. oS
peanusaumn GyHKLMM 3alMTbl HEO6XOAUMO UCMOMb30BaTbh 06a KaHasa. YKa3saHHble
XapaKTePUCTUKN 6e30MaCHOCTM pacCYMTaHbl TONbKO A8 C/lyYas MCNOb30BaHUSA
MexaHu3Ma oy6nmMpoBaHUA N HE UMEeIOT COOTBETCTBYIOT AENCTBUTENbHOCTU, €CNU He
3a4encTBoBaHbl 06a KaHana.

HanpaxXeHme C CMNoBbiX N BCMOMOraTesibHbIX LI,eI'IEI\/'I npueoda. nOBTOMy
BblMOJZIHEHNE pa60T Nno TEXHNYECKOMY O6C)'Iy)+(VIBaHVII-O ANNEKTPUYECKUX
KOMIMOHEHTOB NpUBO4a UMK apuUratend onyCckaeTca TOJIbKO nocsie nosiIHoro
OTKNIOYeHNA npmneoda OT rNMaBHOINO MCTOYHUKa NUTaHWA.

ii (DyHKLI,VIFl 6e30MacHOro OTKYeHUsA KpyTAwero MOMeHTa He CHUMaeT
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MpuMeyaHue.

. Ecnun ocTaHOB BbIGErOM HEMPUEMIIEM, MPEXKAE YEM NCNONBb30BaTh GyHKUMIO STO,
npuBoOA N 060pyaoBaHMe HEO6XOANMO OCTAHOBUTb Hag1€XKaLLMM CMNOCO60M.

«  MNpuoputeT dpyHKUNM STO Bbiwe, YeM y Nto6on apyrom GyHKLMN NpUBOAA.

DNeKTPUYECKUM MOHTAX

Pa36poc BpeMeHUN nsMeHeHUNA COCTOAHUA 3alLLNTHbIX KOHTAaKTOB HE OO/IKEH NpeBbIlWaTb
200 Mmc.

Ana nogKnoYeHns peKoMeHAyeTCsl UICNOoNb30BaTh Kabenu Tuna «BMTas napa» C
ABOMHbBIM 3KpaHOM. [InnHa Kabenen Mexxay BbiKoYaTenem 1 NaaTon ynpasneHus
npMBoaa He fosmxHa npeebiwaTtbh 300 M. DKpaH Kabens 3a3eMseTcs TONbKO Ha niarte
ynpaBrieHus.

MpoBepKa

Heo6xoanMo npoBecTn ncnbitTaHne n yéeautbcs B 6e3onacHon paboTte GyHKLUUM
3awmTbl. MicnbiTaHWe [OMKHO NPOBOANTLCA KOMMETEHTHbIM JIULLOM, UMEIOLLIUM ONbIT
M 3HaHWA B 06nacTn paboTbl pyHKLUMM 3awmTbl. Mpouenypa NCnbiITaHUA M NPOTOKON
WCMNbITaHNN [OMKHbI 6bITb COCTaBNEHbI M MOAMNCAHbI AAHHbBIM NNLOM. YKa3aHus rno
nposepke ¢pyHKuMnN STO npuBeaeHbl B PyKOBOACTBE NO MOHTAXY U BBOAY B
3KCnnyaTaumio npmeoaa.

TexHU4YeCcKue XapaKTepUCTUKH

«  [ns BOCTUMXKEHUS 3HAYEHUSA NOrMUYECKON «1» HanpsiXKeHMe Ha BXOAHbIX KeMMax
STO 6n0Ka ynpaBneHuss LOMKHO 6biTb He MeHee 17 B =

+ Bpems cpabaTbiBaHua STO (MMHMMaNbHbIN PErUCTPUPYEMBIN Pa3pbiB): 1 MC
«  BpeMs oTknmka STO: 2 Mc (cpegHee), 30 Mc (MaKCMMyM)

- BpeMsa o6HapyeHusa oTKasa: KaHanbl HAXOASTCSA B Pa3HOM COCTOSIHUM 6onee
200 Mc

- BpeMsa cpabaTbiBaHUSA Npu OTKa3e: BpeMst o6Hapy»keHuss oTkasa + 10 mc.

«  3apepykka PyHKummn STO nepep oTobparkeHneM cooblueHus o cb6oe (NnapameTp
31.22): < 500 Mc

- 3apepKa yHKLMM STO nepepn oTo6paXKeHNEM NpeaynpexaeHus (napamMeTp
31.22): <1000 Mmc.

+ YpoBeHb NonHOTbI 6e3onacHocTu (SIL, EN 62061): 3
«  YpoBeHb 3¢pdekTnBHOCTU 3awmThbl (PL, EN ISO 13849-1):

dyHKUuua STO aBnsieTc KOMNOHEHTOM obecrneyeHnss 6e3onacHOCTM Tuna B cornacHo
ctaHgapTy IEC 61508-2.

MonHble XapaKTEPUCTUKMN 6€30MaCHOCTU, TOUHbIE 3HAYEHUSI MHTEHCUBHOCTU U PEXUMOB
0TKa3oB ana yHKuMm STO CM. B pyKOBOACTBE MO MOHTAXy U BBOAY B 3KCM/lyaTaumto
npueoa.
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Innehallet i denna guide

I den har guiden ges en 6versikt 6ver hur frekvensomriktarmodulen ska installeras i
ett 600 mm brett Rittal VX25-skap. For installationsexempel i olika skap och mer
detaljerade instruktioner, konstruktionsriktlinjer, tekniska data och fullstandiga
sakerhetsinstruktioner, se hardvaruhandledning

Folj sakerhetsinstruktionerna

Allman sakerhet

Dessa instruktioner galler for all personal som arbetar med frekvensomriktaren.

FOlj sakerhetsinstruktionerna for frekvensomriktaren. Underlatenhet
att foljainstruktionerna kan medfora personskador och dédsfall samt

utrustningsskador.

- Latfrekvensomriktaren vara kvar i forpackningen tills den ska installeras. Nar den
har packats upp, skydda den mot damm, smapartiklar och fukt.

«  Anvand nddvandig personlig skyddsutrustning: skyddsskor med tahatta i metall,
skyddsglaségon, skyddshandskar och langarmat osv. Vissa delar har vassa kanter.

« Arbetainte pa frekvensomriktaren, motorkabeln, motorn, styrkablarna eller
styrkretsarna nar frekvensomriktaren eller ansluten utrustning ar spanningssatt.

- Arbetainte pafrekvensomriktaren medan en roterande permanentmagnetmotor
ar ansluten. En roterande permanentmagnetmotor spanningssatter
frekvensomriktaren, inklusive dess anslutningsplintar.

+ Anvand inte modulurtagnings-/installationsrampen vid sockelhdjder som
Overstiger den maximalt tillatna hdjden.

« Fixera modulens urtagnings-/installationsramp ordentligt.

« Setill att modulen inte inte valter nar den flyttas pa golvet: For att falla ut
stodbenen, tryck ned varje ben nagot och vrid det utat (1, 2). Sdkra modulen med
kedjor ndr sa ar mojligt. Luta inte frekvensomriktarmodulen. Den &r tung och har
hog tyngdpunkt. Modulen valter om den lutas mer an 5 grader. Lamna inte modulen
obevakad pa ett lutande underlag.


https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AUA0000128301&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
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«  Forhindraatt frekvensomriktarmodulen valter genom att fasta de 6vre lyftéglorna
med kedjor i skdpets lyftégla (1) innan modulen skjuts in i skapet och dras ut ur
skapet. Skjut in modulen i skapet respektive dra ut den ur skapet med stérsta
forsiktighet, helst med hjalp fran en annan person. Hall ett konstant tryck med
foten mot modulens (2) bas, sa att den inte valter pa rygg.

Elektriska sdakerhetsatgarder

Dessa elektriska sakerhetsatgarder riktar sig till all personal som arbetar med
frekvensomriktaren, motorkablaget eller motorn.
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Fo6lj dessa instruktioner. Underlatenhet att félja instruktionerna kan medféra
personskador och dodsfall samt utrustningsskador.

Installationsarbete och underhallsarbete far endast utféras av kvalificerad
elektriker.

Utfor foljande steg innan installations- eller underhallsarbete pabdrjas.

1. Identifiera arbetsplatsen och utrustningen tydligt.

2. Koppla bort alla eventuella spanningsmatningar. Se till att ateranslutning inte ar
moijlig.

. Oppna frekvensomriktarens huvudfranskiljare.

. Oppna uppladdningskretsen om sadan finns.

. Oppna huvudlastfranskiljaren fér matningstransformatorn.
(Frekvensomriktarens huvudfranskiljare frankopplar inte spanningen fran
frekvensomriktarens matningsskenor i frekvensomriktarskapet.)

. Oppna franskiljaren fér hjalpspanning (i fdrekommande fall) och alla andra
mojliga franskiljare som isolerar frekvensomriktaren fran farliga
spanningskallor.

. Om en permanentmagnetmotor ar ansluten till frekvensomriktaren, franskilj
motorn fran frekvensomriktaren med en sakerhetsbrytare eller motsvarande.

. Koppla bort alla farliga externa spanningar fran styrkretsarna.

- Efter franskiljning av spanning fran frekvensomriktaren, vanta alltid 5 minuter
for att lata mellanledskondensatorerna ladda ur.

3. Skydda andra stromférande delar pa arbetsplatsen mot kontakt.
Vidta sarskilda forsiktighetsatgarder i narheten av oisolerade ledare.

5. Kontrollera attinstallationen ar spanningslés. Anvand en spanningsmatare av hog
kvalitet. Om atgarderna kraver borttagande eller demontering av kapor eller andra
skapstrukturer, folj lokala foreskrifter gallande arbete med spanning (inklusive,
men inte begransat till, elektriska stétar och skydd mot ljusbagar).

« Fore och efter matning av installationen ska spanningsprovaren
funktionsprovas pa en kand spanningskalla.

- Setill att spanningen mellan frekvensomriktarens ingangsanslutningar (L1,
L2, L3) och jordningsskenor (PE) ar noll.

. Setillatt spanningen mellan frekvensomriktarens utgangsanslutningar (T1/U,
T2/V, T3/W) och jordningsskenor (PE) ar noll.
Viktigt! Upprepa matningen aven med DC-spanningsinstallningen fér mataren.
Mat mellan varje fas och jord. Det finns en risk for farlig DC-spanningsladdning
pa grund av lackkapacitanserimotorkretsen. Den har spanningen kan kvarsta
under lang tid efter att frekvensomriktaren stangts av. Matningen laddar ur
spanningen.

. Setillatt spanningen mellan frekvensomriktarens DC-anslutningar (UDC+ och
UDC-) och jordningsanslutningar (PE) ar noll.

6. Installera temporar jordning enligt lokala foreskrifter.

Begar arbetstillstand fran den person som ar ansvarig foér det elektriska
installationsarbetet.

Valja kablar och sakringar

Anslutning av kraftkablar. Folj lokala foreskrifter.
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« Inkommande matningskabel: Anvand symmetriskt skarmad kabel (VFD-kabel)
for basta EMC-prestanda. NEC-installationer: Kanal med kontinuerlig konduktivitet
ar ocksa tillatet och maste jordas i bada andarna.

« Motorkabel: ABB rekommenderar symmetriskt skarmad VFD-motorkabel for att
minska lagerstrommar, slitage och pafrestning pa motorisolationen och for att
ge basta mdjliga EMC-prestanda. Aven om det inte rekommenderas &r ledare inuti
kontinuerligt ledande kanaler tillatet i NEC-installationer. Jorda kabeln i bada
andarna. Anvand en separat isolerad jord fran motor till frekvensomriktare i
kanalen.

«  Markstrom: Max. laststréom.

«  Markspanning (minimum): [EC-installationer: 600 V AC-kabel ar acceptabel for
upp till 500 V AC. 750 V AC-kabel ar acceptabel for upp till 600 V AC. 1000 V AC-kabel
ar acceptabel for upp till 690 V AC. NEC-installationer: 600 V AC-kabel for 230 V
AC-motorer och 1000 V AC-kabel fér 480 V AC- och 600 V AC-motorer. 600 V
AC-kabel for 230 V AC- och 480 V AC-matningar; 1000 V AC-kabel fér 600 V
AC-matningar.

- Marktemperatur: IEC-installationer: Valj en kabel dimensionerad for en maximal
ledartemperatur pa minst 70 ° C under kontinuerlig drift. NEC-installationer:
Anvand minst 75 °C ledare. Isolationstemperaturen kan vara hégre sa lange som
effektfaktorn ar baserad pa 75 °C ledare.

valj styrkablar.

« Anvand dubbelskarmad kabel med tvinnade par fér analoga signaler. Anvand
dubbel- eller enkelskarmad kabel for digital-, rela- och I/O-signaler. Blanda inte
24 V- och 115/230 V-signaler i samma kabel.

Skydda frekvensomriktaren och den inkommande matningskabeln med korrekta
sakringar.

For typiska kraftkabeldimensioner, se

For korrekta sakringar, se

Kontrollera installationsplatsen

Kontroll av installationsplatsen. Se till att:

- Installationsplatsen ar tillrackligt val ventilerad eller kyld for att avlagsna varme
fran frekvensomriktaren. Se tekniska data.

- De omgivande férhallandena fér frekvensomriktaren uppfyller specifikationerna.
Se tekniska data.

« Materialet bakom, ovanfor och under frekvensomriktaren ar icke-antandligt.

« Detskafinnas tillrackligt med fritt utrymme kring frekvensomriktaren for kylning,
underhall och anvandning. Se specifikationerna for fritt utrymme kring
frekvensomriktaren.

- Setill att det inte finns nagra kallor till starka magnetfalt sasom enledare med
hogspanning eller kontaktorspolar i narheten av frekvensomriktaren. Ett starkt
magnetfalt kan orsaka stérningar eller onoggrannhet i frekvensomriktarens drift.
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Reformera kondensatorerna

Om frekvensomriktaren inte har varit spanningssatt pa ett ar eller mer maste
DC-mellanledskondensatorerna reformeras. Se eller kontakta
ABB:s tekniska support.

Kontrollera att frekvensomriktaren ar kompatibel med
systemjordningen

Standardfrekvensomriktare utan EMC-filter och med jord till fas-varistorer kan
installeras i ett symmetriskt jordat TN-S-system. Om frekvensomriktaren ska installeras
i ett annat system, kan EMC-filtret och fas-varistorn behdva frankopplas. Se

system som filtret inte passar till. Detta kan orsaka fara eller skada

f Installera inte frekvensomriktaren med EMC-filtret tillval +E200 anslutet till ett
frekvensomriktaren.

Installera inte frekvensomriktaren med jord till fas-varistorn ansluten till ett
system som varistorn inte passar till. | sa fall kan varistorkretsen skadas.

Hornjordade och mittpunktsjordade 525-690 V-deltasystem

525...690 V-deltasystem. Frankoppling av EMC-filtret och jord-till-fas-varistorn

f Installera inte frekvensomriktaren i ett hornjordat eller mittpunktsjordat
forhindrar inte skador pa frekvensomriktaren..

Flytta frekvensomriktaren till installationsplatsen och
packa upp den

Flytta frekvensomriktarmodulen i sin transportférpackning till installationsplatsen.
Anvand en pallyft nar en tung frekvensomriktarférpackning ska forflyttas.

Uppackning av férpackningen:

- Skar av banden (A)

- Packa upp de extra ladorna (B)

« Lyft av det yttre skyddsmaterialet (C)
»  Lyft av skyddsmaterialet (D).



https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AUA0000125152&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AUA0000125152&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AUA0000125152&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
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3AUA0000101742

Innehall i transportpaketet

1 |Med standardkonfiguration av frekvensomriktarmodulen: Genomskinliga plastkapor.
Se nedan for innehallet i forpackningen.

2 |Med standardkonfiguration av frekvensomriktarmodulen: Utgaende kabelanslutningsplintar.
Se nedan fér innehallet i forpackningen.
Forpackningsstod

4 |Frekvensomriktarmodul med fabriksinstallerade tillval och flersprakig etikett med varning fér

kvarstaende spanning, 6vre styrningsplatta, sockelstyrplatta, teleskopramppaket, fastskruvar i
en plastpase, externa styrenhet med styrkabel6verfallsplat och fabriksinstallerade tillvalsmoduler,
mandoverpanel och kabel eller manéverpanel med dérrmonteringssats (tillval +1410), leveransdoku-
ment och en tryckt flersprakig snabbguide for installation och idrifttagning. Ytterligare handb&cker
i pappersform med tillval +R7xx.

Pall
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3AXD50000013807

3AXD5000009515
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Innehall i paket B1 (standardkonfigura-
tion av frekvensomriktarmodul)

1 |Pappersfylining

2 |Genomskinlig plastkapa fér utgaen-
de kraftkablar

3 |Monteringsbygel fér bottengaller

4 |Kartong

5 |Kartong

6 |Bottengaller

7 |Stod

8 |Band

9 |Skruvarien plastpase

10 |Bakre genomskinlig plastkapa (6vre)

11 |Bakre genomskinlig plastkapa
(nedre)

12 |Framre genomskinlig plastkapa

13 |Genomskinlig plastkapa féringden-
de kraftkablar

14 | Ovre genomskinlig plastkapa

15 | Genomskinlig plastkapa medingang-
ar forinkommande kablar fran sidan

16 |Nedre genomskinlig plastkapa 1

17 |Nedre genomskinlig plastkapa 2

18 |Metallkapa

Paket B2 innehaller det hir paketet med
frekvensomriktarmodul med standard-
konfiguration

1

Pappersfyllning

2 |Anslutningsfana fér utgaende kabel
T3/W2

3 |Anslutningsfana fér utgaende kabel
T2/V2

4 | Anslutningsfana fér utgaende kabel
T1/U2
Jordningsplint

6 |Kartong

7 |Skruvar ochisolatorerien plastpase
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3AXD50000452965

3AXD50000453894

Innehall i ramppaketet

Skruvpaket

Teleskopisk ramp for inskjutning i
och urtagning ur skapet

Kartong

Innehalli tillbeh6rspaketet: Monterings-
sats 3AXD50000453900

1

Skruvpaket, innehaller dven av-
standsbrickor fér FSO--modulinstal-
lation

Gummikragar for styrenhetens ka-
belingangshali frekvensomriktarmo-
dulens mittersta frontkapa

Faste for Rittal VX25-skap

Faste for montering av frekvensom-
riktarmodulen ovanifran
(3AUA0000096082). Konsolen ger
ett mellanrum for kylande luftfléde
och forhindrar att frekvensomriktar-
modulens skruvar skaver mot plat-
tan.

Kartong

Mat isolationsresistansen hos natkabel, motorkabel och

motor
Se figur H.

Innan den inkommande matningskabeln ansluts till frekvensomriktaren, mat dess

isolationsresistans enligt lokala foreskrifter.

Jorda motorkabelskarmen vid motoranden. Fér att minimera stérningarna, gor en
360° runtomgaende jordning vid kabelgenomforingen, eller hall skarmstumpen kort.
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Mat isolationsresistansen hos motor och motorkabel nar kabeln ar skild fran
frekvensomriktaren. Mat isolationsresistansen mellan varje fas och skyddsjordledare
med en matspanning pa 1000 V DC. Isolationsresistansen hos en ABB-motor maste
overskrida 100 Mohm (referensvarde vid 25 °C). For isolationsresistans hos andra
motorer, se respektive tillverkares instruktioner.

Obs! Fukt inuti motorkapslingen minskar isolationsresistansen. Om fukt misstanks,
torka motorn och upprepa matningen.

/ Ut U1-PE, V1-PE, W1-PE

V1
1000 V DC, ; NS
> 100 Mohm © W1 o

Kontrollera att kylningen ar tillfredsstallande

Se avsnitt for information om forlusteffekt och
kylluftflode genom frekvensomriktaren.

Installera frekvensomriktarmodulen i ett skap
Se figur B:

- Installera den halférsedda sektionen pa baksidan av skapramen.

- Tabort piedestalstyrplattan fran frekvensomriktarmodulens undersida.

- Installera stédskenorna och piedestalstyrplattan pa skapets bottenram.

- Installera den teleskopiska rampen for inskjutning pa piedestalstyrplattan.
Se figur C:

« Tabort skyddsplasten pa bada sidor av de genomskinliga beréringsskydden.
Se figur D:

- Installera bottengallret pa frekvensomriktarmodulen om skapet saknar
bottenplatta och kapslingsklass IP20 kravs for frekvensomriktarmodulen
underifran.

- Montera monteringsbygeln pa frekvensomriktarmodulen.

« Montera den 6vre metallkdpan pa frekvensomriktarmodulen.
« Montera bakkaporna pa frekvensomriktarmodulen.

Se figur E:

- Fast frekvensomriktarmodulen i skapet med kedjor.

.  Skjutin frekvensomriktarmodulen i skapet langs den teleskopiska rampen for
inskjutning.

+ Tabortrampen.
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Se figur F:

- Montera frekvensomriktarmodulen pa piedestalstyrplattan.

«  Skruva fast frekvensomriktarmodulens ovandel mot den halférsedda sektionen
pa skapet

Anslut matningskablarna och installera kaporna

Steg

Uppgift (motorkablar)

Figur

1

2
3
4

O 0 N O »n

11

12

Steg

Montera jordanslutningen pa frekvensomriktarmodulens bas.
Dra kablarna till skapet. Jorda kabelskarmarna 360° vid genomfdringen i skapet.
Anslut de tvinnade skarmandarna av motorkablarna till jordanslutningarna.

Skruva in och dra at isolatorerna till frekvensomriktarmodulen fér hand. Montera
T3/W2-anslutningsfanan till isolatorerna.

Anvéand inte langre skruvar eller storre atdragningsmoment an vad
som anges i installationsritningen. Det kan skada isolatorerna och

orsaka farlig spanning i modulramen.
Anslut T3/W2-fasledarna till T3/W2-fanan.
Installera T2/V2-anslutningsterminalen till isolatorerna. Se varningen i steg 4.
Anslut T2/V2-fasledarna till T2/V2-fanan.
Installera T1/U2-anslutningsterminalen till isolatorerna, se varningen i steg 4.
Anslut T1/U2-fasledarna till T1/U2-fanan.

Om skapet saknar bottenplatta och kapslingsklass IP20 kréavs:

- Borra forsiktigt upp tillrackligt stora hal i de inre genomskinliga plastkaporna
for att motorkablarna ska kunna anslutas. Jamna till halkanterna. Skar kapan
fran halen till kanten sa att det gar att satta kapan runt kablarna.

. Tabort skyddsplasten pa bada sidor av kaporna.

- Montera de inre genomskinliga plastkaporna runt motorkablarna.

Ta bort skyddsplasten pa bada sidor av den yttre genomskinliga plastkapan.
Montera berdringsskyddet pa frekvensomriktarmodulen.

Montera den nedre frontkapan pa frekvensomriktarmodulen.

Uppgift (ingangskablar)

J

/| X

Jorda ingangskabelskdrmarna (i férekommande fall) 360° vid genomforingen i
skapet.

Anslut de tvinnade skdarmarna fér ingadngskablarna och separera jordkabeln (i for-
kommande fall) till skapets jordningsskena.

Borra forsiktigt upp tillrdckligt stora hal i den genomskinliga plastkapan med in-
gangar for att kablarna ska kunna anslutas. Justera halen vertikalt efter justerings-
halen i kapan. Jamna till halkanterna.

Ta bort skyddsplasten pa bada sidor av kapan.

Fast kablarna ordentligt till skapramen for att forhindra att de skaver mot halkan-
terna.

Draingangskablarnas ledare genom de borrade halen i den genomskinliga plastka-
pan.

Anslutingangskablarnas ledare till L1/U1-, L2/V1- och L3/W1-skenorna fér anslutning.

Flytta den genomskinliga plastkapan med ingangarlangs ingangskablarna till dess
slutliga position. Montera den framre genomskinliga plastkapan och den 6vre
frontkapan. Ta bort skyddskartongen fran frekvensomriktarmodulens luftutlopp
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Steg |Uppgift (ingangskablar) Figur

7 Skar hal for den genomskinliga plastkapan med ingangar i den genomskinliga \"
plastsidokapan. Montera de genomskinliga beréringsskydden pa sidan och ovanpa
frekvensomriktarmodulen.

Installera luftledplatarna

Se figur W och kapitlet Riktlinjer for planering av skdpinstallation i
hardvaruhandledningen.

Anslut styrkablarna

Se figur X.

1. Kopplaloss mandverpanelkabeln fran anslutning X13 pa styrenheten.

2. Lossa monteringsskruvarna for manoverpanelhallaren och ta av hallaren.

3. Montera overfallsplaten fér styrkabeljordning pa styrenheten.

4. Anslut spanningsmatningen och BGDR- och fiberoptikkablarna till styrenheten.
5. Montera styrenheten pa exempelvis en DIN-skena.

6. Anslut spanningsmatningen och BGDR-kablarna till frekvensomriktarmodulens

ZPOW- och BGDR-terminaler. Frekvensomriktarmoduler med SOIA-terminaler:
Anslut fiberoptikkablarna till SOIA-terminalerna.

~

Jorda alla externa styrkablars yttre skarmar i 360° vid genomfdéringen i skapet.

8. Jorda ledarparskarmarna for externa styrkablar till en jordklamma under
styrenheten. Lamna skarmarnas motsatta andar oanslutna, eller jorda dem indirekt
via en hégfrekvenskondensator pa nagra fa nanofarad, t.ex. 3,3 nF/630 V).

9. Anslut ledarna till respektive plintar pa styrenheten.
10. Anslut tillvalsmodulerna om de har medfoljt leveransen.
11. Anslut mandverpanelkabeln fran anslutning X13.

12. Satt mandverpanelens hallare pa styrenheten. Satt mandverpanelen i urtaget om
den tagits bort.

Forvalt 1/0-schema for styrenhet (ZCU-1x)

Anslutning Term Beskrivning

XPOW Extern matning
+24VI

1 I GND |24 v DC, 2 A min. (utan tillvalsmoduler)
2 GND
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Anslutning Term Beskrivning

XAl Referensspdnning och analoga ingangar

St +VREF 10V DC, R 1...10 kohm
S 1 |+VREF
| |12 [wRer| -VREF |-10VDC,R.1..10 kohm
|
‘—Wl —& 3 |AGND || AGND Jord
L=l g A1+
LT Al- All+  |varvtalsreferens
== [ Al All-  |0(2)...10V, R, > 200 kohm
Alz | A|12' Al2+ Anvands normalt ej.
: Alt:l [
U | 20 Al2- 0(4)...20 mA, R;, =100 ohm
1 Bygel for val av strom (I)/spénning (U) for All
J2 Bygel for val av strom (1)/spanning (U) for Al2
XAO Analoga utgangar
L AO1 Varvtal
Z . ! A0 AGND | 0...20mA, R <500 ohm
—H—=1 2 | AGND
O } i i AO2 AO2 Motorstrom
| I
R 4 AGND AGND | 0...20mA, R <500 ohm
XD2D Drift till drift-buss
B Ledare/foljare, drift till drift eller inbyggd faltbus-
L B | sanslutning
2 A A
S BGND BGND
4 | shield —
Skarm
i3 Terminering av drift till drift-buss
XRO1, XRO2, XRO3 Reldutgangar
NC Driftklar
! NC 250V AC/30VDC
% 2 | com CoM ;
< t—18 NO NO A
; C’Z)CM NC  |Idrift
,
> S mve COM 250V AC/30VDC
Fault %, ' 2A
< —— NC NO
2 C,\?OM NC | Fel(-1)
S
COM 250VAC /30VDC
2 +24VD | >A
5 |DIOGND |R NO
XD24 Hjalpspanningsutgang, digital férreglingsingang
DIIL Driftfrigivnin
— 1 DIIL ° d
5 | +24vD +24VD | +24V DC 200 mA
3 DICOM DICOM |Jord fér digitala ingdngar
4 +24VD +24VD +24V DC 200 mA
5 DIOGND m
DIOGND |Jord fér digitala in-/utgangar
XDIO Digitala ingangar/utgangar
DIO1 Utgang: Driftklar
1 DIO1
2 DIO2 DIO2 Utgang: Drift
J6 Val av jord
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Anslutning Term Beskrivning

XDI Digitala ingangar
DI1 Stopp (0)/Start (1)

+ <
2 24VD a DI2 Fram (0)/Back (1)
© DIOGND | < S
DI3 Aterstallning
1 b Dl4 Val av acc./ret.-tid
2 DI2
DI5 Konstant varvtal 1 (1 = On)
3 DI3 - -
DI6 Anvands normalt €j.
4 Dl4
5 DI5
6 Di6
.. ouT Safe torque off-kretsarna maste vara slutna for
i . 1 ouT SGND att frekvensomriktaren ska kunna startas.
ISP 2 SGND
el VS 3 IN1 IN1
I 4 IN2
= = IN2
X12 Anslutning av sékerhetstillval
X13 Anslutning fér mandéverpanel
X205 Anslutning for minnesenhet

Ledarareor som passar i alla skruvanslutningar (fér bade mangtradiga och entradiga
ledare) ar 0,5 ... 2,5 mm?2 (24...12 AWG). Momentet ar 0,5 Nm.

Ta frekvensomriktaren i drift

Kontrollera dven att det ar sdkert att starta motorn. Koppla bort motorn fran

f Innan du kor igang frekvensomriktaren, kontrollera att installationen ar klar.
den 6vriga utrustningen om det finns risk for skador.

aktiveras i frekvensomriktarens styrprogram, se till att inga farliga situationer
kan uppsta. Dessa funktioner aterstaller frekvensomriktaren automatiskt och
och startar om driften efter ett fel eller matningsavbrott. Om dessa funktioner
ar aktiverade maste installationen markas tydligt enligt definitionen i
IEC/EN/UL / 61800- 5- 1, delklausul 6.5.3, till exempel "DEN HAR MASKINEN
STARTAR AUTOMATISKT".

f Innan funktionerna fér automatisk felaterstallning eller automatisk omstart

Anvand mandverpanelen for att utféra idrifttagningsproceduren. De tva kommandona
langst ned pa displayen visar funktionerna foér de tva funktionstangenterna och
nedanfér displayen. Funktionstangenternas funktioner varierar beroende pa

aktuellt sammanhang. Anvand piltangenterna , [E, och @ for att flytta markéren

eller andra vardena beroende pa den aktiva vyn. Tangenten U visar en
sammanhangsberoende hjalpsida.
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1.

Spanningssatt frekvensomrikta-
ren. Se till att du har motorns
markskyltdata till hands.

4.

Valj sprak och tryck pa (Nas-
ta).

Obs! Nar spraket har valts tar det
nagra minuter fér mandverpane-
len att starta.

2.

Uppstartsassistenten leder dig
genom den forsta idrifttagningen.
Valj Meny och tryck pa & (Meny)
for att Oppna huvudmenyn. Valj
Assistenter och tryck pa & (Valj).

3.

Vélj Grundlaggande instdlining
och tryck pa (valj).

Fiarr £ ALSBED 00 rpm | Fjarr =2 ALCSEB0 0.1 rpm
Meny Assistenter

@ Parametrar [ A35IC =

0F code

Assistenter 5

g Energieffektivitet (3

Avsluta 12:24 Viilj | Tillbaka 1225 Valj
5. 6.

Valj lokalisering och tryck pa
(Nasta).

Gor foljande val. Efter varje val,
tryck pa (Né&sta).

Fiarr 4 ALS0E0 0.0 rpr | Fjarr £ ALSAR0 0.0 rprn | Flarr & ACSEAD 0.0 rpm
Sprak L1 | Lokalisering 1 | Enheter | E—
Det drijer en stund att &ndra sprak. Standardenheter. Andra enheter far visning vid hehov.

Dansk

Internatianell {51

Enh | 0000 0O0D

Suomi US-standard [Impenal] E-tanffenhert EUR »
3 ka
Pycokui
Awsluta 12:25 Masta | Tillbaka 12:28 Mista | Tillbaka 12:25 Mista
7. 8. 9.
Fjarr Y ACSRE0 0.0 rpm | Farr w2¥ ALSBR0 0.1 rpm | Flarr ¥ ACSBE0 0.0 rpm
Datum och tid 1 | Matningsspanning 1 | Motordata [ E—

Ange aktuellt datum och ud.
05.11.2021 »

Datum

Ange matningsspanning.

380415 W w

Kontrollera vardena pa motorns
markskylt ach ange dem har.

Tid 122612 w I otartyp fsynkron motor e
Visa datum som dag.manad.ar = Motar nom spénn 004w
Yisa ud som 24timmars » Motor nom strim 004w
Tillbaka 12:25 Mista | Tillbaka 12:25 Mista | Tillbaka 12:2h Miista
10. 11. 12.
Fjarr 2 ACSEE0 0.0 rpm | Fjarr 2 ACSBED 0.0 rpm | Flarr ¥ ACSBE0 07 rpm
Awanc. motorinstilln. B | Grinser 1 | Namnge frekv.omr. [ m—

Dessa instéllningar kan forbatra

Min varvtal

150000 rprm »

Mamnet vizas higst upp pa

naggrannheten. Max warvtal 1500.00 rpm » | panelskérmen ach g det [amare am
Motar nominell cos fi 000w MWlax stram 306 Am fSE I\:I”(EI'I ITIEI'_EEtF sam "
Wlotor nom moment 0.000 N e Min rmorment 1 -300.0 % w TERVENSOIMIICLaren sty
Motorstyrmetod OTC » Max moment 1 3000 % w

Tillbaka 12:25 Miasta | Tillbaka 12:25 MNista | Tillbaka 12:25 Mista

13. 14. 15.
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Fiarr £ ALSAR0 0.0 rpm | Flarr & ALCSAAD 0.0 rprn | Fjarr & ACSRE0 0.0 rpm
Riktningstest EmW | | Skapa en sikerhetskop... EEEEE | Konfigurationen &r klar

Rotera motorn fir att kontrollera Fop. alla inst. all en sékerhetskop. i Frekvensomriktaren ar klar at
riktningen. mandverpanelen. Aterladd. en anvandas.

Y P ————— sikerhetskopia: ga ull Meny =

Nej, hoppa dver testet Sakerhetskopior.

Ja, testa nu

I
Calarharelnniara

Tillbaka 12:25 MNasta | Tillbaka 12:25 Mista | Tillbaka 12:25 Klart

Motoroverlastskydd

Motoroéverlastskydd ar inte aktiverat som forval. Motorns termiska 6verlastskydd kan
implementeras genom matning av motortemperatur, kan beraknas med en
motormodell som definierats med parametrar eller kan anvanda uppmatt motorstrom
och motorklasskurvor. For att aktivera skydd med motormodellparametrar eller
matning av motortemperatur, stall in parameter 35.11 och efterféljande parametrar
till 35.55. For att aktivera motorklasskurvor, stall in parameter 35.56.
Motoroverlastskydd har standardvardet 20 och kan valjas i parameter 35.57.

Anvand informationstangenten () pa frekvensomriktarens mandverpanel for mer
information om hur parametrarnaigrupp 35 ska stallas in. Driftens 6verlastsparametrar
maste stallas in korrekt, annars kan motorskador uppsta.

Faltbusskommunikation

For att konfigurera den inbyggda faltbusskommunikationen fér Modbus RTU maste
som minst dessa parametrar stallas in:

Parameter Instdllning Beskrivning

20.01 Extl kommandon |Inbyggd faltbuss |Valjer faltbussen som kalla for start- och stoppkomman-
don nar EXT1 ar vald som aktiv styrplats.

22.11 Varvtal refl-kdlla | EFBrefl Viljer enreferens som tas emot via det inbyggda faltbuss-
granssnittet som varvtalsreferens 1.

26.11 Momentrefl-kdlla |EFB refl Vdljer en referens som tas emot via det inbyggda faltbuss-
granssnittet som momentreferens 1.

28.11 Frekvensref 1-kdlla | EFB refl Vdljer en referens som tas emot via det inbyggda faltbuss-
granssnittet som frekvensreferens 1.

58.01 Aktivera protokoll |Modbus RTU Initiera kommunikation med inbyggd faltbuss.

58.03 Nodadress 1 (forval) Nodadress. Tva noder med samma adress kan inte vara
online samtidigt.

58.04 Overf.hast. 19,2 kbps (default) |Definierar kommunikationshastigheten for lanken. An-
vand samma installning som i ledarstationen (faltbuss-
mastern).

58.05 Paritet 8 EVEN 1 (f6rval) Viljer paritet och stoppbitar. Anvdnd samma installning
som i ledarstationen (faltbussmastern).

58.06 Kommunikations- |Uppdat installn Validerar alla férandringar av EFB-instéllningarna. Anvand

styrning efter andring av parametrar i grupp 58.

Ovriga parametrar relaterade till faltbusskommunikationen:

58.14 Komm.bortfallsat- |58.17 Sdndningsférdroj- |58.28 EFB arvl typ 58.34 Ordféljd
gard ning
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58.15 Kommunikations- |58.25 Styrprofil 58.31 EFB arvl transpa- |58.101Datal/O1
bortfallslage rent kalla
58.16 Kommunikations- |58.26 EFB arv1 typ 58.33 Addresseringslage 58.124 Data1/0 24 tid

bortfallstid

Varningar och fel

Varning Fel Hjalpkod Beskrivning
A2A1 2281 |Aktuell kalibrering |Varning: Stromkalibrering gors vid nasta start.

Fel: Fel vid motorstrommatning.

- 2310 | Overstrém Utstrommen ar 6ver deninterna gransen. Detta kan aven orsa-
kas av ett jordfel eller fasbortfall.

A2B3 2330 | Jordfel En lastobalans som typiskt orsakas av ett jordfel i motorn eller
motorkabeln.

A2B4 2340 | Kortslutning Det ar kortslutning i motorn eller motorkabeln.

- 3130 |Inkommande fas Spanningen i DC-mellanledet spanning pendlar pa grund av
saknas saknad matningsfas.

- 3181 | Kabel- eller jordfel |Felaktig matningsspannings- och motorkablelanslutning.

A3Al 3210 |DC-lank overspan- |Spanningen i DC-mellanledet ar for hog.
ning

A3A2 3220 | DC-lankunderspan-| Spanningen i DC-mellanledet ar for lag.
ning

- 3381 |Utgadende fas sak- |Ingen av de tre faserna ar ansluten till motorn.
nas

- 5090 |FelpadSTO-hardvara|STO-maskinvarans diagnostik har detekterat ett maskinvarufel.
kontakta ABB.

A5A0 5091 |Safe Torque Off Safe Torque Off-funktionen (STO) ar aktiv.
ATCE 6681 |EFB-komm.bortfall |Avbrottiden inbyggda faltbusskommunikationen.

A7C1 7510 FBA A-kommunika- | Kommunikationsbortfall mellan frekvensomriktaren (eller PLC)
tion och faltbussmodulen.

ACAB - Konfig.fel for ut- I/O-modultyperna och -platserna som angivits av parametrarna
byggnads-1/0 matchar inte den detekterade konfigurationen.

AFF6 - Identifieringsvar- |Motorns ID-kdrning utférs vid ndsta start.
ning vald

- FA81 |Safetorque offl Safe Torque Off-krets 1 ar bruten.
loss

- FA82 |Safetorqueoff2 |Safe Torque Off-krets 2 ar bruten.
loss

Safe torque off (STO)

Frekvensomriktaren har en STO-funktion (Safe Torque Off) i enlighet med IEC/EN
61800-5-2. Den kan till exempel anvdndas som slutlig utgang fér sdkerhetskretsar som
stoppar frekvensomriktaren i handelse av fara (till exempel en nédstoppskrets).

Nar STO-funktionen ar aktiverad bryter den styrspanningen till krafthalvledarna i
frekvensomriktarens utgangssteg och hindrar darmed frekvensomriktaren fran att
generera det vridmoment som kravs for att driva motorn. Styrprogrammet genererar
en indikering enligt parameter 31.22. Om motorn roterar nar funktionen trader i kraft
rullar den ut. Om aktiveringsbrytaren sluts inaktiveras STO. Eventuella fel som genereras
maste aterstallas fére omstart.
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STO-funktionen har en redundant arkitektur, dvs. bada kanalerna maste anvandas i
implementeringen av sakerhetsfunktionen. De sdakerhetsdata som anges i den har
handledningen berdknas for redundant anvandning och galler inte om inte bada
kanalerna anvands.

fran frekvensomriktaren. Darfér kan underhall pa elektriska delar av
frekvensomriktaren eller motorn utféras endast efter att frekvensomriktaren
har isolerats fran matningsnatet.

f Funktionen Safe torque-off skiljer inte spanningarna i huvud- och hjalpkretsar

Obs!

«  Om stopp genom utrullning ar oacceptabelt maste systemet och den drivna
utrustningen stoppas med normal stoppmetod, innan STO aktiveras.

« STO-funktionen asidosatter alla andra funktioner i frekvensomriktaren.

Anslutning

Sdkerhetskontakterna maste 6ppna/stanga med en maximal inbérdes tidsskillnad
pa 200 ms.

Dubbelskarmad partvinnad kabel rekommenderas for anslutningen. Max. kabellangd
mellan brytaren och frekvensomriktarens styrenhet ar 300 m. Kabelskarmen ska endast
jordas vid styrenheten.

Validering

For att sakerstalla saker drift av en sakerhetsfunktion kravs ett valideringstest. Testet
maste utféras av en kompetent person med adekvat expertis och kdannedom om
sakerhetsfunktionen Testprocedurerna och rapporten maste vara dokumenterade
och signerade av denna person. Valideringsinstruktioner for STO-funktionen finns i
frekvensomriktarens hardvaruhandledning.

Tekniska data

- Spanningen pa STO-anslutningarna pa varje styrenhet maste vara minst 17V DC
for att tolkas som "1"

« STO-reaktionstid (kortaste detekterbara avbrott): 1 ms

«  STO-svarstid: 2 ms (typisk), 30 ms (max.)

+ Feldetekteringstid: Kanaler i olika lagen langre an 200 ms

« Felreaktionstid: Feldetekteringstid + 10 ms.

«  Fordrdjning av STO-felindikering (parameter 31.22): < 500 ms

« STO-varningsindikeringsfordréjning (parameter 31.22): <1000 ms.

-  Sakerhetsintegritetsniva (SIL, EN 62061): 3

- Prestandaniva (PL EN ISO 13849-1): e

STO ar en sakerhetskomponent av B-typ enligt definitionen i IEC 61508-2.

For fullstandig sakerhetsdata, exakta felfaktorer och fellagen for STO-funktionen, se
frekvensomriktarens hardvaruhandledning.
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TR — Hizhi kurulum talimatlari

Kilavuz icerigi

Bu kilavuzda strtci modulinin 600 mm genislikte Rittal VX25 muhafazaya kurulumu
kisaca anlatilmaktadir. Cesitli kabinlerde kurulum 6rneklerive daha aynntih talimatlar,
muhendislik kilavuzlan, teknik veriler ve tam guivenlik talimatlan icin donanim kilavuzuna
bakin

Guvenlik talimatlarina uyun

Genel giivenlik

Bu talimatlar siricu Uzerinde ¢calisma yapan tim personel icindir.
Sirlcunidn givenlik talimatlanina uyun. Bunlara uymamaniz halinde
0luim ya da yaralanma s6z konusu olabilir veya ekipman zarar gorebilir.

«  Kurulumu yapana kadar sirticliyu ambalajindan ¢ikarmayin. Ambalajindan
cikardiktan sonra siriclyu toza, dokintilere ve neme kargi koruyun.

«  Gerekli kisisel koruyucu ekipmanlan kullanin: metal burunlu emniyet ayakkabilan,
koruyucu gozluk, koruyucu eldiven ve uzun kollu is kiyafeti vb. Baz1 parcalarin
kenarlan keskindir.

« Suricude veya bagh ekipmanda enerji varken, suricu, motor kablosu, motor,
kontrol kablolarn veya kontrol devrelerinde bakim yapmayn.

« Donensabit miknatish bir motor baghyken siriict Gzerinde calismayin. Donmekte
olan bir sabit miknatish motor giris ve ¢ikis glicu terminalleri dahil olmak Uzere,
surliclye enerji saglar.

« Modiil gikarma/takma rampasini, izin verilen maksimum yiksekligi asan kaide
yuksekliklerinde kullanmayn.

+ Modil gitkarma/takma rampasim dikkatlice sabitleyin.

+ Zeminde hareket ettirirken modilin devrilmeyeceginden emin olun: Destek
ayaklarim, her bir ayaga asagi dogru biraz basarak (1, 2) ve kenara dondurerek
acin. Mumkun oldugunda, moduli ayrica zincirlerle de baglayin. Strtct modulinu
yana yatirmayin. Modul agirdir ve agirhk merkezi yliksektedir. Modiil, 5 dereceden
fazla egildiginde devrilir. EGimli bir zemin lizerinde modiili gozetimsiz birakmayin.
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«  SUrtcl modulinidn dismesini 6nlemek icin modull panonun icine itmeden ya da
panodan cekmeden 6nce, Ust kismindaki kaldirma halkalarin zincirlerle panoya
(1) baglayin. Modli pano icerisine dogru itip disan ¢ekerken, tercihen diger bir
kisinin yardimina basvurun. Moddlin tabanina (2) bir ayagimzla sabit basing
uygulayarak modilin arkasi Gzerine diismesini engelleyin.

Elektrik glivenligi onlemleri

Bu elektrik glivenligi 6nlemleri; stirlict, motor kablosu ve motor Gizerinde cahsma yapan
tum personel icindir.
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Bu talimatlara uyun. Talimatlara uymamaniz halinde 6lim ya da yaralanma s6z
konusu olabilir veya ekipman zarar gorebilir.

Kalifiye bir elektrik¢i degilseniz montaj veya bakim islerini yapmayin.

Kurulum veya bakim ¢cahsmalarnna baslamadan énce bu adimlan uygulayin.

1. Cahsma konumunu ve ekipmanlan agik bir sekilde belirleyin.

2.  Tum muhtemel gerilim kaynaklarin1 ayinn. Yeniden baglanmalarinin mimkdin
olmadigindan emin olun (kilitleme ve etiketleme).

«  SUrlcunin ana ayirma cihazini agin.

« Varsa sarj anahtarini agin.

« Besleme transformatorinin ayincisim agin. (Suruci panosundaki ana ayirma
cihaz, striict panosunun AC giris gli¢ baralarindan gerilim baglantisim
kesmez.)

« Yardimai gerilim salterini (varsa) ve sirtcuyu tehlikeli gerilim kaynaklarindan
ayiran diger tum olasi ayirma cihazlan agin.

«  Sdrucuye bagh bir sabit miknatish motorunuz varsa, bir glivenlik anahtanyla
veya baska yollarla motorun suricu ile baglantisim kesin.

«  Kontrol devrelerindeki tum tehlikeli harici gerilimleri kesin.

«  Surldcunun gug baglantisini kestikten sonra ara devre kondansatorlerinin yuku
bosaltmalan icin mutlaka 5 dakika bekleyin.

3. Cahsma alamindaki diger enerji yukli parcalarin temas etmelerini engelleyin.
Acik iletkenleri kapatmak icin 6zel 6nlem ahn.

5. Tesisatta enerjinin bulunmadigindan emin olmak icin élcim yapin. Kaliteli bir
gerilim test cihazi kullanin. Olciim icin muhafaza veya kabin yapilarinin ¢cikanimasi
veya sOkulmesi gerekiyorsa elektrik yukli cahsma icin gecerli yerel yasalara ve
duzenlemelere uyun (elektrik carpmasi ve ark korumasi dahil olmak Uzere, ancak
bunlarla simirh olmamak kaydiyla).

«  Kurulumda élcim yapmadan 6nce ve yaptiktan sonra, bilinen bir gerilim kaynad
Uzerinde gerilim test cihazimin cahstigim1 dogrulayin.

«  SdUrlcu giris gug terminalleri (L1, L2, L3) ile topraklama (PE) barasi arasindaki
gerilimin sifir oldugundan emin olun.

«  Sdrucu gikis terminalleri (T1/U, T2/V, T3/W) ile topraklama (PE) barasi
arasindaki gerilimin sifir oldugundan emin olun.
Onemli! Olciimi, test cihazimin DC voltaj ayanyla da tekrarlayin. Her faz ve
topraklama arasinda 6lcum yapin. Motor devresinin kacak kapasitanslan
nedeniyle tehlikeli DC voltaj sarj riski olusur. Bu voltaj, strtci gucu
kapatildiktan sonra uzun siire boyunca y(ikli halde kalabilir. Olciimle, voltaj
bosaltilir.

o Siricl DC terminalleri (UDC+ ve UDC-) ile topraklama (PE) terminali arasindaki
gerilimin sifir oldugundan emin olun.

6. Yerel dizenlemelerce gerekli kihnan sekilde gecici topraklama kurun.

Elektrik tesisati isinden sorumlu kisinin iznini isteyin.

Kablolan ve sigortalan secme

Glc¢ kablolanni secin. Yerel dizenlemelere uyun.
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-  Giris glicli kablosu: En iyi EMC performansi icin simetrik blendajh kablo (VFD
kablosu) kullanin. NEC kurulumlan: Kesintisiz iletkenligi olan kanala izin verilir ve
her iki ucta topraklanmahdir.

+ Motor kablosu: ABB, motor yalitim Gzerinde yatak akiminin, asinmanin ve motor
yahtim Gzerindeki stresin azaltilmasi ve en iyi EMC performansinin saglanmasi
adina, simetrik blendajh VDF motor kablosu kullanilmasin énerir. NEC
kurulumlarnda, kesintisiz iletkenligi olan kanahn icindeki iletkenler 6nerilmemekle
birlikte, bunlaraizin verilir. Kanah her iki u¢ta topraklayin. Motorla sirucu arasinda
kablo kanah icinde yahtilmis ayn topraklama kullamn.

«  Akim simfi: Maks. yuk akima.

«  Gerilim simfi (minimum): [EC kurulumlan: 500 V AC degerine kadar 600V AC kablo
uygundur, 600 V AC degerine kadar 750 VAC kablo uygundur, 690 V AC degerine
kadar 1000 V AC kablo uygundur. NEC kurulumlari: 230 V AC motorlar i¢in 600 V
AC kablo ve 480 V AC ve 600 V AC motorlar i¢in 1000 V AC kablo. 230 V AC ve 480
V AC gic¢ hatlan icin 600 V AC kablo; 600 V AC gug hattiigin 1000 V AC kablo.

«  Sicakhk simfi: IEC kurulumlan: Sirekli olarak kullanilan iletkenin en az 70°C
maksimum izin verilen sicakhk degerine sahip bir kablo se¢in. NEC kurulumlan: En
az 75°C iletkenler kullamn. izin verilen akim siddeti 75°C iletkenleri temel aldig
muddetce yahtim sicakhd1 daha ylksek olabilir.

Kontrol kablolarim secin.

« Analog sinyaller icin ¢ift blendajh bukimli ¢ift kablo kullanin. Dijital, réle ve I/O
sinyalleri icin ¢ift blendajh veya tek blendajh kablo kullanin. 24 V vell15/230 V
sinyallerini aym kabloda cahstirmayin.

Surdcuyu ve giris gug kablosunu dogru sigortalarla koruyun.
Tipik gu¢ kablosu boyutlan i¢in bkz.

Dogdru sigortalar icin bkz.

Kurulum alanini inceleme

Kurulum yerini inceleyin. Sunlardan emin olun:

«  Kurulum alam suricuden ¢ikan 1siy1 atmak igin yeterince havalandinimalh veya
sogutulmahdir. Teknik verilere bakin.

«  Surdcunun cahsma ortami kosullan teknik 6zellikleri karsilamahdir. Teknik verilere
bakin.

«  Surldcunln arkasindaki, Ustlindeki ve altindaki malzeme yanic1 degildir.

« Sogutma, bakim ve cahstirma icin sirtcinun etrafinda yeterince bosgluk
bulunmahdir. Suriici icin belirtilen bosluk teknik 6zelliklerine bakin.

«  Slrdcunun yakininda yuksek akimh tek niveli iletkenler veya kontaktor bobinleri
gibi gli¢li manyetik alanlan olan kaynaklar olmadigindan emin olun. Gugli bir
manyetik alan surlicinidn cahsmasinda parazite veya hataya neden olabilir.

Kondansatorleri yenileme

Surdcuye bir y1l veya daha uzun bir suire gli¢ verilmediyse DC baglantisi
kondansatorlerini yenilemeniz gerekir. Bkz. veya ABB teknik destedi
ileirtibata gecin.
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Sirlicliniin topraklama sistemiyle uyumlu oldugundan emin
olun

EMC filtresi olmayan ve toprak-faz varistori bagh olan standart siriicl, simetrik
topraklamalh bir TN-S sistemine takilabilir. SGriclyl baska bir sisteme kurarsaniz,
EMC filtresini veya toprak-faz varistorini ayirmamz gerekebilir. Bkz.

(ACS880 R1ile R11 arasi kasalar EMC filtresi ve toprak-faz
varistori ayirma talimatlan).

EMC filtresi secenek +E200 bulunan siricuytu filtrenin uygun olmadigi bir
sisteme kurmayin. Bu, tehlikeye veya surlcide hasara neden olabilir.

Toprak-faz varistoru bagh olan bir striicliyl varistorin uygun olmadig bir
sisteme kurmayin. Aksi halde, varistér devresi hasar gorebilir.

Kose topraklamah ve orta nokta topraklamah 525...690 V delta
sistemler

sisteme kurmayin. EMC filtresi ve toprak-faz varistorinin baglantisinin kesilmesi

f Surlclyu 525...690 V kdse topraklamalh veya orta nokta topraklamah delta
surlclinin hasar gormesini onlemez.

Surucuyi kurulum yerine tasiyin ve paketinden ¢ikarin

Surdcu modulinu, tasima ambalaji icinde kurulum yerine tasiyin. Agir surtcu paketi
tasirken forklift kullanin.

Ambalajdan ¢ikarmak igin:

- Bantlan kesin (A)

«  Ek kutulann ambalajin1 agin (B)
- Dis kihfi kaldirarak ¢ikarin (C)

- Kihfi kaldirarak ¢ikanin (D).
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3AUA0000101742

Tasima ambalajinmin icerigi

1 |Standart siricl yapilandirmasi ile: Seffaf plastik muhafazalar.
Kutunun igerigi i¢in asagiya bakin.
2 |Standart surict modill yapilandirmasi ile: Cikis kablosu baglant1 terminalleri.
Kutunun igerigi icin asagiya bakin.
Kontrplak destegi
4 | Fabrikada takilmis secenekler ve birden fazla dilde artik gerilim uyan etiketine sahip siirlici modil,

Ust kilavuz plaka, althk kilavuz plakasi, teleskopik rampa paketi, plastik torba icinde sabitleme
vidalan, kontrol kablosu kelepce plakasi ve fabrikada takilmis secenek modidillerine sahip harici
kontrol linitesi, kontrol paneli ve kablo veya kap1 montaj setine sahip kontrol paneli (+1410 secenedi),
teslimat belgeleri ve birden fazla dilde basih kurulum ve hizh baslatma kilavuzu. +R7xx se¢enegi ile
diger basih kilavuzlar.

Palet
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3AXD50000013807

3AXD5000009515
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B1 kutusu icerigi (standart siiriicii
modiilii yapilandirmasi)

1 |Kagit dolgu

2 |Cikis glicu kablajiicin seffaf plastik
muhafaza

Alti1zgara icin montaj braketi
Mukavva kutu alti

Mukavva kutu kapag

Destek

3

4

5

6 |Altizgara
7

8 |Seritler
9

Plastik torba igcinde vidalar

10 |Arka seffaf plastik muhafaza (Ust)

11 |Arka seffaf plastik muhafaza (alt)

12 |On seffaf plastik muhafaza

13 | Giris guici kablaji icin seffaf plastik
muhafaza

14 |Ust seffaf plastik muhafaza

15 |Yan giris kablaji icin giris seffaf pl-
astik muhafazasi

16 |Alt seffaf plastik muhafaza 1

17 |Alt seffaf plastik muhafaza 2

18 |Metal muhafaza

B2 kutusunda, standart siirtlicli modiilii
yapilandirmasi ile bu kutu bulunur

1 |Kagit dolgu

2 |Cikis kablosu baglanti terminali

T3/W2

3 | Cikis kablosu baglanti terminali
T2/V2

4 | Cikis kablosu baglanti terminali
T1/U2

Topraklama terminali

6 |[Mukavva kutu

7 |Plastik torba icinde vidalar ve
yahtialar
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Rampa kutusunun icerigi
1 |Vida paketi

2 |Teleskopik ¢ikarma ve yerlestirme
rampasi

3 |Mukavva kutu

3AXD50000452965

Aksesuar kutusunun icerigi: Montaj kiti
3AXD50000453900

1 |Vida paketinde FSO modulu kurul-
umu igin ara parcalar da bulunur

2 |Suricld modilinin kontrol Gnitesi
kablosunun giris delikleri igin lastik
rondelalar

@ i . 3 |Rittal VX25 muhafazas icin tespit

_ eleman
—

4 |Suricl modilini tstten baglamak

B icin braket (3AUA0000096082). Br-
aket sogutma havas1 akisi igin bir

: bosluk saglar ve stirlici modulu vid-

[

/J/@ alarinin plakaya surtiinmesini onler.
L

5 |Mukavva kutu

A
<
V4

3AXD50000453894

Giris ve motor kablolan ile motorun yahtim direncini 6lgme
Bkz. Sekil H.

Giris gli¢ kablosunu sirtclye baglamadan 6nce, yerel yonetmeliklere uygun sekilde
yahtim direncini él¢un.

Motor kablosunun blendajim motor tarafinda topraklayin. Mimkun olan en az parazit
icin, kablo girisinde 360° topraklama yapin veya 6rguyu kisa tutun.

Motor kablosu siricuden aynlmis durumdayken, motor ve motor kablosunun yahtim
direncini olgtin. 1000 V DC 6lgim gerilimi kullanarak her bir faz iletkeni ile motor
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Koruyucu Topraklama iletkeni arasindaki yahtim direncini 6l¢ciin. ABB motorunun yahtim
direnci 100 Mohm'dan fazla olmahdir (25 °C veya 77 °F'da referans deger). Diger
motorlarin yahtim direnci icin Greticinin talimatlanna bakin.

Not: Motor muhafazasi icindeki nem yahtim direncini dusirecektir. Nemden siiphe
edilirse motoru kurutun ve élcimu tekrarlayin.

/ Ut U1-PE, V1-PE, W1-PE

V1
1000 V DC, ; N
> 100 Mohm © W1 o

Sogutmayi saglama

Kayiplar ve siricinin igcinden gegcen sogutma hava akisi i¢cin bkz. bolim

Surlict modiiliini bir kabine kurma
Bkz. sekil B:

»  Delikli kism pano cercevesinin arkasina takin.

«  Althk kilavuz plakasinm suricu modulinun altindan ¢ikann.

« Destek raylan ve althk kilavuz plakasini kabin alt cercevesine takin.

« Teleskopik takma rampasin ayak kilavuz plakasina takin.

Bkz. sekil C:

« Acik plastik muhafazalar tGzerindeki levhayi her iki tarafindan ¢ikann.
Bkz. sekil D:

« Kabinde alt plaka yoksa ve suricu moduld igin alt taraftan IP20 koruma sinifi
gerekliyse alt 1zgarayi suriici moduline takin.

« Montaj braketini surlici modulune takin.

. Ust metal muhafazay: siiriicii modiiliine takin.

« Arka muhafazalan sirtci moduline takin.

Bkz. sekil E:

«  Slrlcu modulunu zincirle kabin cercevesine baglayin.

«  Surdcu modulinu teleskopik takma rampasi boyunca kabinin igine itin.
+ Rampayi ¢ikann.

Bkz. sekil F:

«  Surlcu modilinu ayak kilavuz plakasina baglayin.

«  Surdcu modulinu ust kisimdan kabindeki delikli kisma baglayin
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Gli¢ kablolarim baglayin ve muhafazalan takin

Adim

Gorev (motor kablolan)

Sekil

1

2
3
4

O 0 N O u

1

12

Adim

Topraklama terminalini strict modiuli kaidesine takin.
Motor kablolarim panoya ¢ekin. Kablo blendajlarin1 pano girisinde 360° topraklayin.
Motor kablolarinin bukilu blendajlarim topraklama terminaline baglayin.

Yahtiallan sirlici moduline elle vidalayin ve sikin. T3/W2 baglanti terminalini
yahtiailara takin.

Yahtim ¢iziminde verilenden daha uzun vidalar veya daha ylksek sikma
torklan kullanmayin. Bu yahticiya zarar verebilir veya modul kasasinda
tehlikeli gerilime neden olabilir.

T3/W2 iletkenleri T3/W2 terminaline baglayn.

T2/ V2 baglanti terminalini yahticilara takin. 4. adimdaki uyanya bakin.

Faz T2/V2 iletkenlerini T2/V2 baglanti terminaline baglayin.

T1/U2 baglanti terminalini yahticilara takin. 4. adimdaki uyarya bakin.

T1/U2 iletkenlerini T1/U2 terminaline baglayin.

Kabinde alt plaka yoksa ve IP20 koruma simfi gerekliyse:

. ic seffaf plastik muhafazalara, motor kablolarinin baglanmas: icin yeterl
blyuklukteki delikleri dikkatli bir sekilde kademeli olarak delin. Deliklerin kenarl-
anm dizeltin. Muhafazayi kablolarin etrafina yerlestirmeyi mimkun kilmak igin
muhafazayi deliklerden kenara kadar kesin.

- Muhafazalar Gzerindeki plastik levhayi her iki taraftan gikarnn.

. ¢ seffaf plastik muhafazalarn motor kablolarinin etrafina takin.

Plastik levhay1 dis seffaf plastik muhafazasindan her iki taraftan gikanin. Muhafazay
sirtct modulline takin.

Alt 6n kapad siirlicii modline takin.

Gorev (giris kablolan)

J

I | X

Giris kablosu blendajlarin (varsa) pano girisinde 360° topraklayin.

Giris kablolarimin bikilu blendajlarim ve ayn topraklama kablosunu (eger varsa)
pano topraklama barasina baglayin.

Seffaf plastik giris muhafazasina, kablolarin baglanmas icin yeterli biyuklikteki
delikleri dikkatli bir sekilde kademeli olarak delin. Dikey yondeki delikleri muhafaz-
adaki hizalama deliklerine goére hizalayin. Deliklerin kenarlarim dizeltin.

Plastik levhayr muhafazanin her iki tarafindan ¢ikann.

Deliklerin kenarlarina surtinmeyi engellemek icin kablolar pano kasasina sikica
takin.

Giris kablolarinin iletkenlerini agik plastik muhafazadaki deliklerden gecirin.

Giris gli¢ kablosu iletkenlerini L1/U1, L2/V1 ve L3/W1 baglanti baralarina baglayin.

Seffaf plastik giris muhafazasim giris kablolar boyunca nihai konumuna getirin.
On seffaf plastik muhafaza ve Ust 6n kapad takin. Karton koruyucu kapag surtict
moduli hava ¢ikisindan ¢ikarin.

Yan seffaf plastik muhafazada seffaf plastik giris muhafazasi icin bir delik kesin.
Yan ve Ust seffaf plastik muhafazalan stirlici modiiltine takin.

Hava tamponlarim takin

Donanim kilavuzundaki sekil W ile Kabin kurulumunu planlama kilavuzu bélimune

bakin.
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Kontrol kablolarim baglayin
Bkz. sekil X.

Kontrol paneli kablosunu kontrol Gnitesindeki X13 konektdriinden ayinn.
Kontrol paneli tutucusunun montaj vidalarin1 gevsetin ve tutucuyu ¢ikarin.
Kontrol kablosu topraklama kelepcgesini kontrol tinitesine takin.

Gug kaynagi, BGDR ve fiber optik kablolan kontrol tnitesine takin.

Kontrol Unitesini 6rnegin DIN rayina takin.

Gug¢ kaynagi ve BGDR kablolarini strlici moduli ZPOW ve BGDR terminallerine
baglayin. SOIA terminalleri bulunan siirtici modyuilleri: Fiber optik kablolar1 SOIA
terminallerine takin.

o u A~ w =

Tudm harici kontrol kablolarinin dig korumalarin kabin girisinde 360° topraklayin.

~

8. Harici kontrol kablolarinin cift kablo blendajlarin1 kontrol Unitesinin altindaki bir
topraklama kelepcgesine topraklayin. Blendajlann diger ucunu bosta birakin veya
birka¢ nanofarad, or. 3,3 nF/630 V degerinde, yuksek frekansh kondansator
Uzerinden dolayh olarak topraklayin.

9. iletkenleri kontrol linitesinin uygun terminallerine baglayn.
10. Teslimata dahil olmalan halinde opsiyonel modullerin kablolarin1 baglayin.
11. Kontrol paneli kablosunu X13 konektoérine baglayin.

12. Kontrol paneli tutucuyu kontrol tinitesine koyun. Cikanlmigsa kontrol panelini
girintiye koyun.

surucu kontrol linitesi (ZCU-1x) varsayilan 1/0 semas

Baglanti Terim Aciklama

XPOW Harici gli¢ girisi
+24VI

+24V GND |24 v DC, 2 A min (opsiyonel modiiller olmadan)
2 GND

XAl Referans voltaj ve analog girisler
~ +VREF |10V DC, R 1...10 kohm

S 1 |+VREF
[
T L L s TacNo || aGND Toprak
T 4 | Al
HEIE A All+ Hiz referansi
== 8 A2+ All- 0(2)...10 V, Ry, > 200 kohm
y Al2- Al2+ Varsayilan olarak kullammda degildir.
Al2:] Al1:l
0 I Al2- 0(4)...20 mA, R, =100 ohm

1 Allicin akim (I)/voltaj (U) secimi atlama kablosu
]2 Al2icin akim (I)/voltaj (U) secimi atlama kablosu
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Baglant Terim Aciklama

XAO Analog cikislar

B AO1 Motor hizi1 rpm
= 1 AOT | ———
P 0...20 mA, R, < 500 ohm
m‘ —— 2 |AcnD| AGND L
O i i ~ 3 AO2 AO2 Motor akim
| I
T4 |AGND|"AGND | 0...20 mA, R <500 ohm
XD2D Suriicu - strlict baglantis
B Master/follower, siirlict-strtici veya tumlesik
1 B &
haberlesme baglantisi
2 A A
3 BGND BGND
4 Shield
Koruma
J3 Sirlcu-surucu baglantisim sonlandirma
XRO1, XRO2, XRO3 Roéle cikislan
; NG NC Cahsmaya hazir
> > COM COM 250VAC /30VDC
< t—18 NO NO 2A
; C'\CI)CM NC Cahsiyor
/( _
4 3 NO COM 250 VAC/30VDC
Fault % ' 2A
< —— | NC NO
2 Cﬁg" NC  |Hata(-1)
3 COM 250VAC/30VDC
2 +24VD | >A
5 |DIOGND |2 NO
XD24 Yardimai gerilim gikig, dijital kilit
DIIL alisma izni
— 1 DIIL Gahs
P +24VD +24VD | +24V DC 200 mA
3 DICOM DICOM |Dijital giris topraklamas1
4 +24VD +24VD +24V DC200 mA
5 DIOGND m
DIOGND | Dijital giris/¢ikis topraklamasi
XDIO Dijital giris/¢ikiglar
DIO1 1kis: Cahsmaya hazir
1 DIOT Gikig: Cahgmay
2 DIO2 DIO2 Cikis: Cahsiyor
J6 Toprak se¢imi
XDI Dijital girigler
DIl Stop (0) / Start (1)
+ 3 -
2 24VD a DI2 ileri (0) / Geri (1)
5 DIOGND | X
DI3 Reset
1 b Dl4 Hiz/Yav siresi se¢imi
2 DI2 :
DI5 Sabit iz 1 (1 = Agik)
3 DI3 —
DI6 Varsayilan olarak kullamimda degildir.
4 Di4
5 DI5
6 Dl6
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Baglant Terim Aciklama
.. ouT Surlcunin start etmesi icin guivenli tork kapama
T ouT devrelerinin kapatilmasi gerekir.
T T T SaND SGND P 9
’T{T| £ 3 INT INL
i 4 IN2
= = IN2
X12 Guvenlik opsiyonlan baglantisi
X13 Kontrol paneli baglantisi
X205 Bellek Unitesi baglantis

Tdm vidah terminaller tarafindan kabul edilen kablo boyutu (hem bikili hem de tek
telli kablo igin) 0,5... 2,5 mm2'dir (24...12 AWG). Tork 0,5 N-m'dir (5 Ibf-ing).

Suricliyu devreye alma

Surlclyu devreye almadan 6nce, kurulumun tamamlandigindan emin olun.
Ayrica motoru ¢ahstirmanin guvenli oldugundan da emin olun. Hasar veya

yaralanma riski varsa motorun diger makinelerle baglantisin kesin.

Surucu kontrol programinin otomatik hata resetleme veya otomatik yeniden
baslatma fonksiyonlarini etkinlestirmeden 6nce tehlikeli durumlar
olusmayacagindan emin olun. Bu fonksiyonlar hatadan veya besleme
kesintisinden sonra suruclyu otomatik olarak resetler ve cahsmaya devam
etmesini saglar. Bu fonksiyonlar etkinlestirildiyse kurulum IEC/EN/UL 61800-5-1,
6.5.3 alt bendinde tammlandidi gibi (6rnegin, "BU MAKINE OTOMATIK OLARAK
CALISMAYA BASLAR") acik¢a isaretlenmelidir.

Devreye alma prosedurinu gerceklestirmek icin kontrol panelini kullanin. Ekranin alt

kisrmindaki iki komut, ekranin alt kisminda bulunan (="ve ekran tuslarininislevlerini
gosterir. Programlanabilir tuslara atanan komutlar icerige bagh olarak farkhhk gosterir.
Imleci hareket ettirmek veya etkin gériinime bagh olarak degerleri degistirmek igin

@, , vel Yok tuslarini kullanin. Y anahtarn baglama duyarh yardim sayfasi gosterir.

1. 2. 3.

Siiriiciiye gic verin. Motor plakas | ilk start asistam ilk baslatma sir- | Basic setup (Temel kurulum) 6g-
verilerinin mevcut oldugundan asinda sizi yonlendirir. Menu esini secin (Select) (Sec) 6ges-
emin olun. (Meni) 6gesini secin ve ana ine basin.

Mentiiyl agmak i¢in & (Menu)
(Men) 6gesine basin. Assistants
(Yardimcilar) 6gesini secin ve
(Select) (Sec¢) 6gesine basin.

Uzak N ACEBE0 0.0 rpm | Uzak R ACSE80 0.0 rpm
Menii Yardimcilar
@ Parametreler - Jasic setup
OR code
Yardimcilar .
B Enerii verimliligi .

Ell-ug - 11:11 Sec | Geri 111 Sec
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4, 5.

Kullanmak istediginiz dili secin ve
(Next) (ileri) 6gesine basin.

Kullanmak istediginiz yerellestirm-
eyi secin ve &) (Next) (ileri) 6ges-

6.
Asagidaki secimleri yapin. Her
birinden sonra &) (Next) (ileri)

ine basin. 6gesine basin.

Not: Dili sectikten sonra, kontrol
panelinin uyanmasi bir kag dakika
surer.

Uzak £ ACSEED 0.0 rpm | Uzak Y ACSERD 0.0 rpm | Uzak ¥ ACSEB0 0.0 rpm
Dil C—1 | Lokalizasyon E—1 | Birimler | E—
Oil dedisiklikler biraz zaman alir. Gerekirse garantd hirimlerini dedistnn.
Cesky Birirm secimi

Chinese [Simplified, PRC) Tarife para birimi

Turkce

Japanese

Cikig 11:171 ileri | Geri 11:11 ileri | Geri 11:12 ileri
7. 8. 9.

Uzak K ALSEED 0.0 rpm | Uzak ¥ ALCSER0 0.0 rpm | Uzak ¥ ACS8B0 0.0 rpm
Tarih/Saat W1 | Besleme gerilimi m——1 | Motor verileri [ m—
Litfen gecerl tarih ve saati ginin. Besleme gerilimini ayarlayin. Mator degerlerini kontral edin ve

Tarih 05.11.2021 » Ml Besleme gerilimi 380,415 v » (LS
Saat 11:12:06 » Motor tipi fsenkron motor »
Tarih format giin.ay.yl w Motor nominal geriliri 00w
Saat farmat 24 zagtw Motar nominal akimi 004w
Geri 1112 ileri | Geri 112 ileri | Geri 1112 ileri
10. 11. 12.
Uzak £ ACSEED 0.0 rprn | Uzak ¥ ACSERD 0.0 rpm | Uzak ¥ ACSEB0 0.0 rpm
Gelismis motor ayarlann BEE— | Limitler B | Siiriiciiniin adlandinlmas) ]

Minirmum hiz

Mewcutsa, bu ayarlar daha gelismis -1500.00 rpm »

Ad panel ekraninin dst kisminda

dogruluk saglar, Maksirum bz 150000 rpra e | gérantalenerek, bu sirgcinin kontral
Mator nominal cos phi 0.00w Maksimum akim 306 Aw Egtllgl |ranSDtTIEIIII-'un heliflenmesini
Wotor nominal tarku 0.000 Mrmow Minirmurm tark 1 3000 % w ——
Wotar kontral madu OTC » Maks=imum tork 1 3000 % w Surici ad
Geri 1112 ileri | Geri 11:12 ileri | Geri 1112 ileri
13. 14. 15.
Uzak 4 ALS080 0.0 rpmn | Uzak £ ALSAR0 0.0 rpm | Uzak & ACSEAD 0.0 rpm
Ydn testi || Yedekleme yapilsin ni? EEEEE | Ayarlar tamamlandi
Yani kontrol etrmek icin matoru Turn dederlen paneldaki yedek s0rucl kullanima haizr.
dandiriin. dosyasina kopylar. Bir yedegi gen

yiklemek icn, Meni = Yedklmler
ifesne gdn.

Simdi dedil U

Hayir, testi atla
Evet, simdi test et

Wodallarma

Geri 11:12 ileri | Geri 11:12 ileri

Motor asin yuk korumasi

Geri 11:13  Tamamlandi

Fabrika motor asin yik korumasi varsayilan olarak etkinlestiriimemistir. Motor termal
asin yuk korumasi motor sicakhk cihazlan kullanilarak dlculebilir ve parametrelerle
tanimlanan bir motor modeli kullamlarak hesaplanabilir ya da él¢iilen motor akimi ve
motor Sinif egrilerini kullanabilir. Motor modeli parametreleri veya dlcim cihazlan
kullanarak koruma saglamak icin, parametre 35.11' ve 35.55’e kadar olan muteakip
parametreleri ayarlayin. Motor Simif egrilerini etkinlestirmek icin parametre 35.56'y
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ayarlayin. Motor asin yik Sinifi varsayilan olarak 20’ye ayarlanmistir ve 35.57
parametresinde secilebilir.

Grup 35 parametrelerini ayarlamayla ilgili daha fazla bilgi almak igin stricu kontrol

panelinde bilgi tusunu () kullamin. Strtci asin yuk parametrelerini dogru ayarlamaniz
gerekir, aksi takdirde motor hasarn meydana gelebilir.

Endiistriyel ag sistemi iletisimi

Tumlesik endustriyel ag sistemini Modbus RTU icin yapilandirmak amaciyla en azindan
su parametreleri ayarlamaniz gerekir:

Parametre Ayar Aciklama
20.01 Extl komutlan Dahili haberlesme |EXT1 etkin kontrol konumu olarak secildiginde, start ve
stop komutlan i¢in haberlesmeyi kaynak olarak secer.
22.11 Hiz refl kaynadn EFB refl Tumlesik endustriyel ag sistemi arabirimi Gzerinden
ahnan bir referansi iz referansi 1 olarak secer.
26.11 Moment refl kayn- EFB refl Tumlesik endistriyel ag sistemi arabirimi Gzerinden
ag ahnan bir referanst moment referansi 1 olarak secer.
28.11 Frekans refl kayn- |EFB refl Tumlesik endistriyel ag sistemi arabirimi tGizerinden
ag ahnan bir referansi frekans referansi 1 olarak secer.
58.01 Protokol etkin Modbus RTU Tumlesik endustriyel ag sistemi iletisimini baslatir.
58.03 Ag adresi 1 (varsayilan) Dugum adresi. Aym ¢evrimici digim adresine sahip iki
digim olamaz.
58.04 ileti§im hz 19,2 kbps (varsayil- |Baranin iletisim hizim1 tanimlar. Master istasyonundaki
an) ayarin aymsim kullanin.
58.05 Denklik 8 EVEN 1 (varsayil- |Pariteyive stop biti ayarini secer. Master istasyonundaki
an) ayarin aymsin kullanin.
58.06 iletisim kontrolii |Ayarlan yenile Degistirilen EFB yapilandirma ayarlarini onaylar. Grup

58'deki herhangi bir parametreyi degistirdikten sonra
bunu kullamn.

Endustriyel ag sistemi yapilandirmasiyla ilgili diger parametreler:

58.14 iletisim kayb1islemi|58.17 Aktarma gecikmesi| 58.28 EFB act1 tipi 58.34 Sozcuk sirasi

58.15 iletisim kayb1modu | 58.25 Kontrol profili 58.31 EFB actl seffaf 58.101 Veril/O 1
kaynagn

58.16 iletigim kaybi zam- | 58.26 EFB refl tipi 58.33 Adresleme modu | 25124 Veri /0 24 saat

an

Uyanlar ve anzalar

Uyan Hata | Yardima kod Aciklama

A2A1 2281 |Akim kalibrasyonu |Uyan: Akim kalibrasyonu sonraki start sirasinda yapilr.
Anza: Cikis faz akim 6l¢lim hatas.

- 2310 |Asinakim Cikis akimm dahili limitten fazla. Buna bir topraklama hatasi
veya faz kayb1 da neden olabilir.
A2B3 2330 |Topraklama kagcadi | Genelolarak motorda veya motor kablosundaki bir topraklama
hatasinin neden oldugu yiik dengesizligi.
A2B4 2340 | Kisadevre Motorda veya motor kablosunda bir kisa devre var.
- 3130 | Girig fazi kayb1 Ara DC devre gerilimi, eksik giris gli¢ hatti fazindan dolayi

salinim yapiyor.
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Uyan Hata |Yardimci kod Aciklama
- 3181 | Kablolama veya Hatal giris ve motor kablosu baglantis:.
topraklama hatas
A3Al 3210 |DC baglantisiasin |Ara DC devresi gerilimi ¢ok yiksek.
gerilimi
A3A2 3220 |DCbaradustuk geril-| Ara DC devresi gerilimi cok disuk.
imi
- 3381 |Cikis fazi kaybi Uc fazin licli de motora bagh degil.
- 5090 |STO donanim ariz- |STO donanim teshisi, donanim arizasi tespit etti. ABB ile irtib-
asi ata gecin.
A5A0 5091 |Guvenli moment Glvenli moment kapatma (STO) fonksiyonu etkin.
kapatma
ATCE 6681 |EFBiletisim kayb1 | Tumlesik endistriyel ag sistemi iletisiminde kesinti.
A7C1 7510 |FBA Ailetisimi Sirlcl (veya PLC) ile endlistriyel ag sistemi adaptori arasinda
iletisim kayb1.
ACAB - Genisletme I/O Parametreler ile belirlenen G/C genisletme moduli tipleri ve
yapilandirma hatasi| konumlan tespit edilen konfigiirasyona uygun degil.
AFF6 - Tanimlama Motor tanimlama ¢ahstirmasi sonraki start sirasinda gercekl-
cahstirmasi esir.
- FA81 |Gulvenli moment Guvenli moment kapatma devresi 1 kesilmis.
kapatma 1 kayb1
- FA82 |afe tork kapah?2 Guvenli moment kapatma devresi 2 kesilmis.

kayp

Glivenli moment kapatma (STO)

Sirlcude, IE"C/EN 61800-5-2'ye uygun Guvenli moment kapatma fonksiyonu (STO)
mevcuttur. Ornegdin, suriciyl tehlike durumunda (bir acil durdurma devresi gibi)
durduran guvenlik devrelerinin son aktliator cihazi olarak kullanilabilir.

STO fonksiyonu etkinlestirildiginde, sirlicu ¢ikis asamasi gli¢ yan iletkenlerinin kontrol
gerilimini devre disi birakarak, stirtictiniin motorun déndurulmesiicin gerekli momenti
Uretmesini engeller. Kontrol programi, 31.22 parametresiyle tanimlanan bir gosterge
olusturur. Guvenli moment kapatma etkinlestirildiginde motor ¢cahsiyorsa serbest
durus yapar. Aktivasyon anahtan kapatildiginda STO devre dig1 birakihr. Tekrar
baslatmadan 6nce olusan tim anzalar sifirlanmahdir.

STO fonksiyonu, guivenlik fonksiyonunun uygulanmasinda her iki kanahn da kullanmilmasi
gereken yedekli mimariye sahiptir. Bu kilavuzda verilen gtivenlik verileri yedekli kullanim
icin hesaplanmistir ve her iki kanahn kullamlmadigr durumlarda gecerli degildir.

surucuden ayirmaz. Bu nedenle, sirliciiniin veya motorun elektrikli parcalan
Uzerindeki bakim ¢cahsmalan, yalmzca suruciyl beslemeden ve diger tim gerilim
kaynaklanndan yahttiktan sonra gerceklestirilebilir.

f Guvenli moment kapatma fonksiyonu, ana ve yardimci devrelerin gerilimini

Not:

«  Serbest sekilde durdurma kabul edilebilir bir durum degilse STO'yu etkinlestirmeden
o6nce uygun durdurma modunu kullanarak suriclyi ve makineyi durdurun.

« STO fonksiyonu diger tum suricu fonksiyonlarnni gecersiz kilar.
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Kablolama
Guvenlik kontaklan birbirinden 200 ms arahklarla agihp kapanmahdir.

Baglantiigin ¢ift blendajh bikimli kablo cifti onerilir. Anahtar ve siirlict kontrol Unitesi
arasindaki kablolarin maksimum uzunlugu 300 m'dir (1000 ft). Kablo blendajim yalmzca
kontrol Unitesinde topraklayin.

Onaylama

Bir guivenlik fonksiyonunun guvenli sekilde cahsmasini saglamak i¢in dogrulama testi
gereklidir. Test, glivenlik fonksiyonu hakkinda yeterli uzmanhk ve bilgiye sahip yetkin
bir kisi tarafindan gerceklestirilmelidir. Test prosediirleri ve raporu bu kisi tarafindan
belgelenmelive imzalanmahdir. STO fonksiyonu dogrulama talimatlan stirtici donanim
kilavuzunda bulunabilir.

Teknik veriler

«  Kontrol Unitesinin STO giris terminallerindeki gerilimin "1" olarak yorumlanmasi
icin en az 17 V DC degerinde olmasi gerekir

« STO reaksiyon suresi (tespit edilebilir en kisa kesinti): 1 ms

«  STO tepki siresi: 2 ms (tipik), 30 ms (maksimum)

« Hata tespit suiresi: 200 ms'den daha uzun sire igin farkh durumlardaki kanallar
» Hata reaksiyon sliresi: Hata algilama slresi + 10 ms.

« STO hata gosterimi (31.22 parametresi) gecikmesi: < 500 ms

« STO uyan gosterimi (parametre 31.22) gecikmesi: < 1000 ms.

«  Gulvenlik butlnlik dizeyi (SIL, EN 62061): 3

« Performans diizeyi (PL, EN ISO 13849-1): e

STO, IEC 61508-2'de tanimlandig gibi bir B tipi guvenlik bilesenidir.

STO fonksiyonunun tam glivenlik verileri, tam hata oranlarn ve hata modlanigin stricu
donanim kilavuzuna bakin.
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Technical data and references

Electrical ratings

IEC RATINGS
ACS880- | Frame Input Output ratings
04-... size current Nominal use Light-duty use Heavy-duty use
L hnax | hmax_start | k2 Py Sn by Py ha Puqg
A A A A kw | kVA A kw A kw
U, =400V
505A-3 R10 505 560 671 505 | 250 | 350 485 250 361 200
585A-3 R10 585 730 828 585 315 405 575 315 429 250
650A-3 R10 650 730 954 650 | 355 | 450 634 355 477 250
T25A-3 R11 725 1020 1100 725 | 400 | 502 715 400 566 315
820A-3 R11 820 1020 1100 820 | 450 | 568 810 450 625 355
880A-3 R11 880 1100 1100 880 | 500 | 610 865 500 725* 400
U, =500V
460A-5 R10 460 560 671 460 | 315 | 398 | 450 315 330 200
503A-5 R10 505 560 671 503 | 355 | 436 483 315 361 250
583A-5 R10 585 730 828 583 | 400 | 505 573 400 414 250
635A-5 R10 650 730 954 635 | 450 | 550 623 450 477 315
715A-5 R11 725 850 1100 715 500 619 705 500 566 400
820A-5 R11 820 1020 1100 820 | 560 | 710 807 560 625 450
880A-5 R11 880 1100 1100 880 | 630 | 762 857 560 | 697** | 500
U, =690V
330A-7 R10 330 480 510 330 315 394 320 315 255 250
370A-7 R10 370 520 650 370 | 355 | 442 360 355 325 315
430A-7 R10 430 540 720 430 | 400 | 514 | 420 400 |360***| 355
470A-7 R11 470 655 830 470 | 450 | 562 455 450 415 400
522A-7 R11 522 685 910 522 | 500 | 624 505 500 455 450
590A-7 R11 590 800 1010 590 | 560 | 705 571 560 505 500
650A-7 R11 650 825 1100 650 | 630 | 777 630 630 571** 560
T21A-7 R11 721 825 1100 721 710 862 705 630 571** 560
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UL/NEC RATINGS

ACS880-| Frame Input Max. current Output ratings
04-... size current App. Light-duty use Heavy-duty use
power
hL Inax | Imax_start Sn ha Py ha Pug
A A A kVA A hp A hp
U,=480V
460A-5 R10 460 560 671 - - - - -
503A-5 R10 503 560 671 435 483 400 361 300
583A-5 R10 583 730 828 504 573 450 414 350
635A-5 R10 635 730 954 549 623 500 477 400
T15A-5 R11 715 850 1100 619 705 600 566 450
820A-5 R11 820 1020 1100 710 807 700 625 500
880A-5 R11 880 1100 1100 762 857 700 697** 600
U, =575V
330A-7 R10 330 480 510 393 336 350 255 250
370A-7 R10 370 520 650 441 382 400 325 300
430A-7 R10 430 520 720 513 424 450 360*** 350
470A-7 R11 470 655 830 562 472 500 415 450
522A-7 R11 522 655 910 624 528 550 455 450
590A-7 R11 590 800 1010 705 571 600 505 500
650A-7 R11 650 820 1100 77 630 700 571*** 600
T21A-7 R11 721 820 1100 862 705 700 571%** 600

*Continuous rms output current allowing 40% overload for 1 minute every 5 minutes
**Continuous rms output current allowing 45% overload for 1 minute every 5 minutes
***Continuous rms output current allowing 44% overload for 1 minute every 5 minutes
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Fuses
Ultrarapid (aR) fuses per drive module
. Min. short-cir- Input current Fuse
Drive type cuit current
A A A A2s v Ti’;‘;g" size

U, =400V

ACS880-04-505A-3 4500 505 800 465000 690 | 170M6012 3
ACS880-04-585A-3 6500 585 1000 945000 690 | 170M6014 3
ACS880-04-650A-3 6500 650 1000 945000 690 170M6014 3
ACS880-04-725A-3 9100 725 1250 1950000 690 170M6016 3
ACS880-04-820A-3 11000 820 1600 3900000 690 170M6019 3
ACS880-04-880A-3 11000 880 1600 | 3900000 690 | 170M6019 3
U, =500V

ACS880-04-460A-5 3000 460 630 210000 690 170M6010 3
ACS880-04-503A-5 4500 505 800 465000 690 170M6012 3
ACS880-04-583A-5 6500 585 1000 945000 690 170M6014 3
ACS880-04-635A-5 6500 650 1000 945000 690 170M6014 3
ACS880-04-715A-5 9100 725 1250 1950000 690 | 170M6016 3
ACS880-04-820A-5 11000 820 1600 3900000 690 170M6019 3
ACS880-04-880A-5 11000 880 1600 3900000 690 170M6019 3
U, =690V

ACS880-04-330A-7 3600 330 700 300000 690 170M6011 3
ACS880-04-370A-7 5600 370 900 670000 690 | 170M6013 3
ACS880-04-430A-7 6500 430 1000 945000 690 170M6014 3
ACS880-04-470A-7 7800 470 1100 1300000 690 170M6015 3
ACS880-04-522A-7 9100 522 1250 1950000 690 170M6016 3
ACS880-04-590A-7 10200 590 1400 2450000 690 170M6017 3
ACS880-04-650A-7 10500 650 1500 | 3100000 690 | 170M6018 3
ACS880-04-721A-7 10500 721 1500 3100000 690 170M6018 3
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UL fuses per drive module

Drive type Input current Fuse
(A) A ‘ \' ‘ Manufacturer | UL class Type
U,=480V
ACS880-04-460A-5 460 600 600 Bussmann T J3S-600
ACS880-04-503A-5 505 600 600 Bussmann T J3S-600
ACS880-04-583A-5 585 800 600 Ferraz L A4BY800
ACS880-04-635A-5 650 800 600 Ferraz L A4BY800
ACS880-04-715A-5 725 1000 600 Ferraz L A4BY1000
ACS880-04-820A-5 820 1000 600 Ferraz L A4BY1000
ACS880-04-880A-5 880 1000 600 Ferraz L A4BY1000
U, =575V
ACS880-04-330A-7 330 500 600 Bussmann T J3S-500
ACS880-04-370A-7 370 500 600 Bussmann T J3S-500
ACS880-04-430A-7 430 500 600 Bussmann T J3S-500
ACS880-04-470A-7 470 600 600 Bussmann T J3S-600
ACS880-04-522A-7 522 600 600 Bussmann T J3S-600
ACS880-04-590A-7 590 800 600 Ferraz L A4BY800
ACS880-04-650A-7 650 800 600 Ferraz L A4BY800
ACS880-04-721A-7 721 800 600 Ferraz L A4BY800

Notes for UL fuses

1. Fuses are required as part of the installation, are not included in the base drive
configuration and must be provided by others.

Fuses with a higher current rating than specified must not be used.

3. TheULlisted fuses recommended by ABB are the required branch circuit protection
per NEC. Circuit breakers listed in section Circuit breakers (UL) are also acceptable
as branch circuit protection.

4. Therecommended size or smaller UL listed 248 fast acting, time delay, or high
speed fuses must be used to maintain the UL listing of the drive. Additional
protection can be used. Refer to local codes and regulations.

5. Afuse of a different class can be used at the high fault rating where the /., and
Pt of the new fuse is not greater than that of the specified fuse.

6. ULlisted 248 fastacting, time delay, or high speed fuses from other manufacturers
can be used if they meet the same class and rating requirements specified in the
rules above.

7. Whenyouinstall a drive, always obey ABB installation instructions, NEC
requirements and local codes.

8. Alternative fuses can be used if they meet certain characteristics. For permitted
fuses, see Branch Circuit Protection for ABB drives manual supplement
(3AXD50000645015).


DocumentID=3AXD50000645015&LanguageCode=en&DocumentPartId=&Action=LaunchDirect
DocumentID=3AXD50000645015&LanguageCode=en&DocumentPartId=&Action=LaunchDirect
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Losses and cooling data

Drive type Frame size Air flow Heat dissipation X Noise
m3/h ft3/min w dB(A)
U, =400V
ACS880-04-505A-3 R10 1200 707 6493 T2
ACS880-04-585A-3 R10 1200 707 6827 72
ACS880-04-650A-3 R10 1200 707 8067 72
ACS880-04-725A-3 R11 1200 707 8127 72
ACS880-04-820A-3 R11 1200 707 9740 72
ACS880-04-880A-3 R11 1420 848 10986 71
U, =500V
ACS880-04-460A-5 R10 1200 707 5795 72
ACS880-04-503A-5 R10 1200 707 6661 72
ACS880-04-583A-5 R10 1200 707 6886 72
ACS880-04-635A-5 R10 1200 707 7923 72
ACS880-04-715A-5 R11 1200 707 8126 T2
ACS880-04-820A-5 R11 1420 848 9995 71
ACS880-04-880A-5 R11 1420 848 11206 71
U,=690V
ACS880-04-330A-7 R10 1200 707 4863 72
ACS880-04-370A-7 R10 1200 707 5785 T2
ACS880-04-430A-7 R10 1200 707 7166 72
ACS880-04-470A-7 R11 1200 707 6356 72
ACS880-04-522A-7 R11 1200 707 7375 72
ACS880-04-590A-7 R11 1200 707 8851 72
ACS880-04-650A-7 R11 1420 848 8427 71
ACS880-04-721A-7 R11 1420 848 9767 71

D Typical drive losses when it operates at 90% of the motor nominal frequency and 100% of the drive nominal output
current (calculated according to IEC61800-9-2).
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Typical power cables

ACS880- IECD) us?
04-.. Cu cable type Al cable type Cu cable type Al cable type
mm?2 mm?2 AWG/kcmil AWG/kcmil

U, =400V
505A-3 3x%(3%95) 3x%(3x150) 2x500 MCM or 3x250 MCM | 2x700 MCM or 3x350 MCM
585A-3 3x(3x120) 3x(3x185) 2x600 MCM or 3x300 MCM |3x400 MCM or 4x250 MCM
650A-3 3x%(3x150) 3x(3%x240) 2x700 MCM or 3x350 MCM | 3x400 MCM or 4x250 MCM
725A-3 3x(3x185) 4x(3x185) 3x500 MCM or 4x300 MCM |3x500 MCM or 4x300 MCM
820A-3 3x(3x240) 4x(3x240) |3x600 MCM or 4x400 MCM |3x700 MCM or 4x500 MCM
880A-3 3x(3x240) 4x(3%240) 3x600 MCM or 4x400 MCM 4x500 MCM

U, =500V
460A-5 3x%(3%95) 3x%(3x150) 2x400 MCM or 3x4/0 2x600 MCM or 3x300 MCM
503A-5 3x(3x95) 3x%(3x150) 2x500 MCM or 3x250 MCM |2x700 MCM or 3x350 MCM
583A-5 3x(3x120) 3x(3x185) 2x600 MCM or 3x300 MCM | 3x500 MCM or 4x300 MCM
635A-5 3x%(3x150) 3x(3%x240) 2x700 MCM or 3x350 MCM |3x600 MCM or 4x400 MCM
715A-5 3x(3x185) 4x(3x%185) 3x500 MCM or 4x300 MCM |3x600 MCM or 4x400 MCM
820A-5 3x%(3x240) 4x(3x240) 3x600 MCM or 4x400 MCM 4x500 MCM
880A-5 3x%(3x240) 4x(3x240) 3x600 MCM or 4x400 MCM 4x500 MCM

U,=690V
330A-7 2x(3x95) 2x(3x%120) 2x300 MCM or 3x3/0 2%x350 MCM or 3x4/0
370A-7 2x(3x95) 2x%(3x%120) 2%x300 MCM or 3x3/0 2x400 MCM or 3x4/0
430A-7 2x%(3%95) 2x(3x120) 2x350 MCM or 3x4/0 2x500 MCM or 3x250 MCM
470A-7 3x%(3%95) 3x%(3x150) 2x400 MCM or 3x4/0 2x600 MCM or 3x300 MCM
522A-7 3x(3x120) 3x(3x185) 2x500 MCM or 3x250 MCM | 2x700 MCM or 3x350 MCM
590A-7 3x(3x150) 3x(3x185) 2x600 MCM or 3x300 MCM | 3x500 MCM or 4x300 MCM
650A-7 3x%(3x150) 3x(3%x240) 2x700 MCM or 3x350 MCM |3x500 MCM or 4x300 MCM
T21A-7 3x(3x185) 4x(3x185) 3x500 MCM or 4x300 MCM |3x600 MCM or 4x400 MCM

D The cable selection is based on max. 9 cables laid on a cable ladder side by side, three ladder type trays one on top
of the other, ambient temperature 30 °C (86 °F) PVC insulation, surface temperature 70 °C (158 °F) (EN 60204-1 and
IEC 60364-5-52). For other conditions, select the cables according to local safety regulations, appropriate input
voltage and the load current of the drive.

d The cable selection is based on NEC Table 310-16 for copper wires, 75 °C (167 °F) wire insulation at 40 °C (104 °F)
ambient temperature. Not more than three current-carrying conductors in raceway or cable or earth (directly buried).
For other conditions, dimension the cables according to local safety regulations, appropriate input voltage and

the load current of the drive.

Terminal and entry data for the power cables

Maximum accepted
cable size

Screw size for connect-
ing busbars to the drive
module input and output
busbars

Tightening torque

M12

4 x (3 x 240) mmZ2 or 4 x (3 x 500 MCM)

50...75 N-m (37...55 Ibf-ft)
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Protection classes for module

Degrees of protection (IEC/EN |Heatsink: IP55
60529)

Enclosure types (UL 50/50E) UL Open Type
Heatsink: UL Type 12

Overvoltage category 11}
(IEC/EN 60664-1)

Protective class (IEC/EN 61800-
5-1)

Ambient conditions

Installation altitude For TN and TT neutral-grounded network systems and IT non-cornergrounded
network systems: O to 4000 m (13123 ft) above sea level

For corner-grounded network systems: 0 to 2000 m (6561 ft) above sea level

Installation on 525...690 V corner-grounded or midpoint-grounded delta
systems is not permitted.

The output current must be derated by 1% for each 100 m (328 ft) at altitudes
above 1000 m (3281 ft).

Surrounding air Operation: -15 ...+55 °C (5...131 °F). Frost is not permitted. The rated output
temperature current must be derated by 1% for each 1 °C (1.8 °F) over 40 °C (104 °F).

Storage in the package: -40 to +70 °C (-40 to +158 °F).

Markings

The applicable markings are shown on the type designation label of the drive.

CERGEM 2 & [k =

CE UL TOV UKCA EAC EIP RCM KC WEEE
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Declarations of conformity

EU Declaration of Conformity
Machinery Directive 2006/42/EC

Declaration of Conformity
Supply of Machinery (Safety) Regulations 2008

Related documents

Name Code

ACS880-04 drive modules (200 to 710 kW, 300 to 700 hp) hardware manual 3AUA0000128301
ACS880-04 drive modules (200 to 710 kW, 300 to 700 hp) quick installation guide |3AXD50000009366
ACS-AP-|, -S, -W and ACH-AP-H, -W assistant control panels user’s manual 3AUA0000085685
ACS880 primary control program firmware manual 3AUA0000085967
Drive Composer start-up and maintenance PC tool user's manual 3AUA0000094606
Converter module capacitor reforming instructions 3BFE64059629

You can find manuals on the Internet. See below for the relevant code/link. For more
documentation, go to www.abb.com/drives/documents.

ACS880-04 manuals Ecodesign information (EU ACS880 China RoHS Il DoC
2019/1781 and SI 2021 No. 745)


https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AUA0000128301&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50000009366&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AUA0000085685&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AUA0000085967&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AUA0000094606&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3BFE64059629&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://www.abb.com/drives/documents
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD10001497397&LanguageCode=en&DocumentPartId=&Action=Launch
https://ecodesign.drivesmotors.abb.com
https://ecodesign.drivesmotors.abb.com
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Further information

Product and service inquiries

Address any inquiries about the product to your local ABB representative, quoting the type
designation and serial number of the unit in question. Alisting of ABB sales, support and service
contacts can be found by navigating to www.abb.com/searchchannels.

Product training

For information on ABB product training, navigate to new.abb.com/service/training.

Providing feedback on ABB manuals

Your comments on our manuals are welcome. Navigate to
new.abb.com/drives/manuals-feedback-form.

Document library on the Internet

You can find manuals and other product documents in PDF format on the Internet at
www.abb.com/drives/documents.
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