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Johdanto 11

Johdanto

Yleista

Tassa luvussa kerrotaan perustiedot oppaan sisallosta.

Sovellettavuus

Tama opas on tarkoitettu kaytettavaksi ACS880 multidrive -vaihtosuuntaajayksikoiden
kanssa. Multidrive-vaihtosuuntaajayksikot ovat osa ACS880 multidrive -jarjestelmaa.
ACS880 multidrive -vaihtosuuntaajayksikdiden perustyyppi on ACS880-107.

Turvaohjeet

Noudata kaikkia taajuusmuuttajaa koskevia turvaohijeita.

* Lue kaikki turvaohjeet huolellisesti ennen taajuusmuuttajan asennusta, kayttdéonot-
toa, kayttoa tai huoltoa. Taydelliset turvaohjeet 16ytyvat oppaasta ACS880 multidrive
cabinets and modules safety instructions (3AUA0000102301 [englanninkielinen]).

e Lue ohjelmiston toimintoja koskevat varoitukset ja huomautukset, ennen kuin
muutat toiminnon oletusasetuksia. Kunkin toiminnon varoitukset ja huomautukset ovat
kyseiseen toimintoon liittyvia, kayttédjan maaritettavissa olevia parametreja kasittele-
vissa kohdissa.

* Perehdy tehtavakohtaisiin turvaohjeisiin ennen tehtavéan aloittamista. Katso lisétie-
toja tehtavaa kuvaavasta kohdasta.

Kohderyhma

Tama opas on tarkoitettu kaytettavaksi ACS880 multidrive -taajuusmuuttajien asennuk-
sessa, kayttoonotossa ja huollossa. Oppaaseen on perehdyttava huolellisesti ennen lait-
teen kayttoa. Oppaan lukijan oletetaan hallitsevan sahkétekniikan perusteet ja tavalliset
sahkotyot seka tuntevan elektroniikkakomponentit ja sahkopiirustukset.




12 Johdanto

Johdanto

* Laitekuvaus siséltdd kuvauksen vaihtosuuntaajayksikosta ja sen roolista taajuusmuut-
tajajarjestelmassa.

¢ Vaihtosuuntaajan ohjausyksikko sisaltdé kuvauksen taajuusmuuttajan ohjausyksikén
(toimii vaihtosuuntaajayksikon ohjauskytkentdjen paakayttoliittymana) kytkennaoista.

e Sahkoliitannat sisaltéda kaapelointiohjeet.

* Asennuksen tarkistuslista sisaltaa luettelon kohteista, jotka tulee tarkistaa ennen kayn-
nistysta.

e Kayttbonotto siséltdad vaihtosuuntaajayksikon kaynnistysjakson kuvauksen.

* Huolto sisdltaa huolto-ohjeita.

* Tekniset tiedot sisdltda vaihtosuuntaajayksikon tekniset tiedot, kuten nimellisarvot,
runkokoot ja tekniset vaatimukset seka CE-merkinnan ja muiden merkinttjen taytta-
mistéa koskevat vaatimukset.

* Piirikaaviot.
* Mitat ja painot sisdltda mittatiedot ja -piirrokset.
* Safe torque off -toiminto sisaltdé safe torque off -piirin toteutuksen kuvauksen.

Aiheeseen liittyvat oppaat

Multidrive-taajuusmuuttajan kayttéohjeet sisaltavat teknisia piirustuksia ja sarjan kayttéop-
paita. Tekniset piirustukset ovat taajuusmuuttajakohtaisia. Toimitettavat oppaat maaraytyvat
taajuusmuuttajan kokoonpanon mukaan (esimerkiksi asiakkaan tilaaman syottoyksikon tyy-
pin, lisdvarusteiden ja vaihtosuuntaajan ohjausohjelman mukaan). Kayttboppaiden luettelo
on etukannen sisapuolella.

Luokittelu runkokoon, lisavarustekoodin ja tuotekoodin mukaan

Jotkin kuvaukset, ohjeet, tekniset tiedot ja mittapiirrokset, jotka koskevat vain tiettyja yksi-
koita, on merkitty runkokoon symbolilla (esimerkiksi "R2i”, "4xR8i”, jne.). Merkinta perus-
tuu vaihtosuuntaajayksikon muodostavien vaihtosuuntaajamoduuleiden maaréan ja
perusrakenteeseen. Esimerkiksi runkokoko 2xR8i ilmaisee, etté vaihtosuuntaajayksikko
koostuu kahdesta rinnan kytketysta R8i-runkokoon vaihtosuuntaajamoduulista.

Runkokoot on merkitty taajuusmuuttajien tyyppikilpiin. Jokaisen vaihtosuuntaajamoduulin
runkokoko 16ytyy myés nimellisarvotaulukoista (Nimellisarvot, sivu 133).

Ohjeet ja tekniset tiedot, jotka koskevat vain tiettyja lisavarusteita, on merkitty lisdvaruste-
koodeilla (esimerkiksi +E205). Taajuusmuuttajaan asennetut lisévarusteet kayvat ilmi tyyp-
pikilvessa nakyvista lisavarustekoodeista. Lisatietoja lisavarustevalinnoista on kohdassa
Tyyppikilvet (sivu 41).

Joidenkin laitteiden nimiin on lisétty kojetunnus, esimerkiksi [Q21], jotta komponentit on
helpompi tunnistaa taajuusmuuttajan piirikaavioissa.

Termit ja lyhenteet

Termi/lyhenne Kuvaus

BCU-02/12/22 Runkokoon R8i vaihtosuuntaajayksikdissa (ja useita vaihtosuuntaajamoduuleja
sisaltavissa kokoonpanoissa) kaytetty ohjausyksikon tyyppi. Sisaltéd BCON-
kortin ja muita komponentteja metallikotelossa. Tyyppikoodin numero ilmaisee,
montako vaihtosuuntaajamoduulia ohjausyksikkéon voi liittaa.




Johdanto 13

Termi/lyhenne Kuvaus

Ohjauskortti Piirikortti, jossa ohjausohjelma toimii.

Ohjausyksikkd Asennuskiskolle kiinnitettavaéan koteloon rakennettu ohjauskortti.

Kentta Yksi kaappiin asennettavan taajuusmuuttajan osio. Kentalla on tavallisesti oma ovi.
CVAR Varistorikortti

Tasajannitevalipiiri Sy6ttoyksikon ja vaihtosuuntaajayksikon tai -yksikoiden valinen tasajannitepiiri.
DCU Taajuusmuuttajan ohjausyksikk®; kaappi, joka siséltédd runkokoon R8i vaih-

tosuuntaajayksikon (tai useita vaihtosuuntaajamoduuleja siséltéavan kokoonpa-
non) ohjauselektroniikan ja lisdvarusteet.

DI Digitaalitulo

Taajuusmuuttaja Taajuusmuuttajalla ohjataan vaihtovirtamoottoreita. Taajuusmuuttajan osat ovat
syottoyksikkd (kutsutaan myos verkkosuuntaajaksi) ja yksi tai useita vaihtosuun-
taajia (kutsutaan myds moottorin puoleiseksi suuntaajaksi), jotka on kytketty
yhteen tasavirtavalipiirilla. Taajuusmuuttajassa voi olla my6s muita yksikoita,
kuten jarruyksikka.

FAIO-01 Lisdvarusteena saatava analoginen 1/O-laajennusmoduuli

FCAN-01 Lisdvarusteena saatava CANopen-sovitinmoduuli

FCNA-01 Lisavarusteena saatava ControlNet™-sovitinmoduuli

FDIO-01 Valinnainen digitaalinen 1/0-laajennusmoduuli

FDNA-01 Lisavarusteena saatava DeviceNet™-sovitinmoduuli

FDPI Lisdvarusteena saatava vianhaku- ja paneeliliitanta

FEA-03 Valinnainen 1/O-laajennussovitin

FECA-01 Lisévarusteena saatava EtherCAT-sovitinmoduuli

FEN-01 Valinnainen TTL-inkrementtianturin liitdntdmoduuli

FEN-11 Valinnainen TTL-absoluuttianturin liitantamoduuli

FEN-21 Lisavarusteena saatava resolverilitantamoduuli

FEN-31 Valinnainen HTL-inkrementtianturin liitAntdmoduuli

FENA-11 Valinnainen Ethernet-sovitinmoduuli Ethernet/IP™-, Modbus TCP- ja
PROFINET-IO -protokollia varten

FENA-21 Valinnainen Ethernet-sovitinmoduuli Ethernet/IP™-, Modbus TCP- ja
PROFINET-IO -protokollia varten, 2 porttia

FEPL-02 Lisavarusteena saatava Ethernet POWERLINK -sovitinmoduuli

FlO-01 Lisdvarusteena saatava digitaalinen 1/0O-laajennusmoduuli

FlO-11 Lisdvarusteena saatava analoginen I/O-laajennusmoduuli

FLON-01 Lisévarusteena saatava LonWorks®-sovitinmoduuli.

FPBA-01 Valinnainen PROFIBUS DP -sovitinmoduuli

FPTC-01 Valinnainen termistorisuojausmoduuli.

FPTC-02 Valinnainen ATEX-sertifioitu termistorisuojausmoduuli rajahdysvaarallisiin tiloihin.
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Termi/lyhenne

Kuvaus

Runko(koko) Liittyy tehomoduulien (esimerkiksi vaihtosuuntaajamoduuli) rakentamiseen.
Useilla vaihtosuuntaajamoduulityypeilla saattaa esimerkiksi olla erilaiset teho-
arvot, mutta sama perusrakenne. Kaikilla nailla moduuleilla on talléin sama run-
kokoko.

Runkokokomerkinn&ssé on ilmoitettu vaihtosuuntaajamoduulien méaré ja run-
kokoko, esimerkiksi 3xR8i.
Vaihtosuuntaajayksikdn runkokoon voi tarkistaa luvun Tekniset tiedot taulukoista.

FSCA-01 Lisdvarusteena saatava Modbus/RTU-sovitinmoduuli.

FSO-xx Valinnaisia turvatoimintomoduuleja.

IGBT Insulated Gate Bipolar Transistor; janniteohjattu puolijohde, jota kaytetéaan ylei-
sesti taajuusmuuttajissa sen helpon ohjattavuuden ja korkean kytkentéataajuu-
den vuoksi.

Valipiiri Tasajannitevalipiiri

INU Vaihtosuuntaajayksikko

Vaihtosuuntaaja

Muuntaa tasavirran ja -jannitteen vaihtovirraksi ja -jannitteeksi.

Vaihtosuuntaajamoduuli

Vaihtosuuntaajasilta, siihen liittyvat osat ja taajuusmuuttajan tasajannitevalipii-
rin kondensaattorit metallirungossa tai -kotelossa; asennetaan kaappiin.

Vaihtosuuntaajayksikko

Taajuusmuuttajan (taajuusmuuttaja) osa, joka muuntaa tasavirran vaihtovirraksi
moottoria varten. Koostuu yhdesté tai useasta vaihtosuuntaajamoduulista ja nii-
den lisikomponenteista.

Vaihtosuuntaajayksikko kykenee myos syottamaan energiaa jarruttavasta
moottorista tasajannitevalipiiriin.

I/O Input/Output = tulo/I&htd

Multidrive Taajuusmuuttaja, joka ohjaa useita, yleensa samaan laitteistoon liitettyj& mootto-
reita. Sisaltdd yhden syo6ttoyksikon ja yhden tai useita vaihtosuuntaajayksikaita.

Paneelivayla Vaihtosuuntaajayksikdiden kytkentétapa, niin etta niita kaikkia voi ohjata yhden
ohjauspaneelin (tai tietokoneen) avulla. Katso sivu 92.

Parametri Kayttdjan asetettavissa oleva taajuusmuuttajakomento tai taajuusmuuttajan
mittaama tai laskema signaali ohjausohjelmassa.

PLC Ohjelmoitava logiikkaohjain

RDCO-0x DDCS-tiedonsiirtomoduuli.

RFI Radio-frequency Interference, radiotaajuinen hairid

SAR Safe Acceleration Range, turvallinen kiihdytysalue

SBC Safe Brake Control, turvallinen jarrusaaté

SIL Safety Integrity Level, turvallisuuden eheyden taso

SLS Nopeuden turvarajoitus ilman anturia

SSs1 Safe Stop 1, turvallinen pysaytys 1

SSE Safe Stop Emergency, turvallinen hatapysaytys

SSM Safe Speed Monitor, turvallinen nopeuden valvonta ilman anturia

STO Safe torque off -toiminto. Katso luku Safe torque off -toiminto.
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Termi/lyhenne Kuvaus

Syottoyksikko Taajuusmuuttajan osa, joka muuntaa vaihtovirran tasavirraksi. Koostuu yhdesta
tai useasta sy6ttdmoduulista ja niiden lisskomponenteista, esimerkiksi LCL-suoti-
mesta.
Jotkin syottoyksikot kykenevat myds syottdmaén jarrutusenergiaa takaisin
syottéverkkoon.

UPS Keskeytymatdn tehonsyottod

ZCU-12 Runkokoon R5i vaihtosuuntaajayksikoissa kaytetty ohjausyksikon tyyppi.

ZCU-14 Runkokoon R1i...R4i, R6i ja R7i vaihtosuuntaajayksikdissa kaytetty ohjausyksi-
kon tyyppi.

Turvallisuustiedot (SIL, PL)

Lyhenne |Viite Kuvaus

Luokka SFS-EN ISO 13849-1 | Ohjausjarjestelmien turvallisuusosien luokittelu sen mukaan, miten vikasie-
toisia ne ovat ja miten ne kayttaytyvat vikatilanteessa. Luokitus perustuu
jarjestelmien rakenteeseen, vianilmaisuun ja/tai luotettavuuteen. Luokat
ovat: B, 1,2, 3ja 4.

CCF SFS-EN ISO 13849-1 | Common Cause Failure, yhteisvikaantuminen (%)

DC SFS-EN ISO 13849-1 | Diagnostic Coverage, diagnostiikan kattavuus

FIT IEC 61508 Failure In Time, ajallinen vikataajuus: 1E-9 tuntia

HFT |IEC 61508 Hardware Fault Tolerance, laitteiden vikasietoisuus

MTTFp SFS-EN ISO 13849-1 | Mean Time To Dangerous Failure, keskimaérainen vaarallinen vikaan-
tumisaika: (kayttoyksikdiden kokonaismaard) / (vaarallisten, havaitse-
mattomien vikojen maara) tietyn mittausaikavalin aikana maaritetyissé
olosuhteissa

PFDayg IEC 61508 Probability of Failure on Demand, vikatodennéakdisyys

PFH IEC 61508 Probability of Dangerous Failures per Hour, vaarallisen vikaantumisen
todennékdisyys tuntia kohden

PL SFS-EN ISO 13849-1 | Performance Level, suoritustaso: SIL-tasot a...e

SC IEC 61508 Systematic capability, jarjestelméllinen suorituskyky

SFF IEC 61508 Safe Failure Fraction (%), turvallisen vikaantumisen osuus

SIL IEC 61508 Safety Integrity Level, turvallisuuden eheyden taso (1...3)

SILCL IEC/SFS-EN 62061 Suurin SlL-taso (taso 1...3), joka voidaan maarittda turvatoiminnolle tai
alajarjestelmalle

SS1 IEC/SFS-EN 61800-5- | Safe Stop 1, turvallinen pysaytys 1

2
STO IEC/SFS-EN 61800-5- | Safe torque off -toiminto
2
T1 IEC 61508-6 Koestusvali. T1-parametri maarittdd turvatoiminnon tai alijarjestelméan

todennékdisen vikaantumistaajuuden (PFH tai PFD). SIL-taso pysyy
voimassa vain, jos koestus suoritetaan T1-parametrin mukaisin enim-
maisvalein. Sama koestusvéli patee myds PL-tason voimassaoloon
(SFS-EN ISO 13849). Huomaa, etta annetut T1-arvot eivat muodosta
mitaan takuuta.

Lisatietoja on kohdassa Huolto (sivulla 167).
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Laltekuvaus

Yleista

Tassa luvussa kuvataan tyypillista taajuusmuuttajajarjestelmaa ja vaihtosuuntaajalaitteistoa.
Tiedot koskevat kaikkia ACS880-107-vaihtosuuntaajayksikoitd. ACS880-107 on vaihtosuun-
taajayksikkd, joka on tarkoitettu AC-epatahtimoottorien, kestomagneettimoottorien, ABB:n
reluktanssimoottorien (SynMR-moottorit) ja AC-epéatahtiservomoottorien ohjaukseen.

Toimintaperiaate

Vaihtovirtaverkkoon kytketty syottoyksikkd muuntaa vaihtojannitteen tasajannitteeksi. Tas-
ajannite jaetaan tasajannitevalipiirin kautta kaikkiin vaihtosuuntaajayksikoihin. Vaihtosuun-
taajayksikk6 muuntaa tasajannitteen takaisin moottoria pydrittavaksi vaihtojannitteeksi.
ACS880 multidrive -taajuusmuuttajien vaihtosuuntaajayksikdiden tyyppi on ACS880-107.
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Seuraavassa kaaviossa on esitelty tavallinen taajuusmuuttajajarjestelma.

S S P

@( M [ M) [ M
NS N VI

Nro Selitys

1 P&aékuormanerotin [Q1]

2 AC-varokkeet

3 P&aékontaktori [Q2]

4 Syottdmoduuli (TO1, sisaltaé kuristimen, tasasuuntaajan ja DC-sulakkeet)

5 Vaihtosuuntaajan DC-sulakkeet (tai DC-kytkin/erotin ja latauspiiri)

6 Vaihtosuuntaajamoduulit [T11...]

7 Moottori

8 Apujannitekytkin [Q21]

9 Apujannitemuuntaja [T21]
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Vaihtosuuntaajalaitteisto
Yleisia tietoja
Vaihtosuuntaajayksikké sisaltaa yhden moottorin ohjauksessa tarvittavat komponentit, esi-

merkiksi vaihtosuuntaajamoduulin tai -moduulit ja tarvittavat lisalaitteet (esim. ohjauselekt-
roniikan, varokkeet, kaapelit ja kytkinlaitteet).

ACS880-107-vaihtosuuntaajayksikdiden saatavana oleva tehoalue on 1,5...5 600 kW.
ACS880-107-vaihtosuuntaajayksikdissa kaytetaén runkokokojen R1i...R8i vaihtosuuntaa-
jamoduuleita. Noin 500 KW:n jarjestelmiin asti vaihtosuuntaajayksikdissa on vain yksi
moduuli. Sitd suuremmat tehot saavutetaan kytkemalla useita R8i-moduuleja rinnan.

Kaikissa ACS880-107-yksikoissa kaytetyissa vaihtosuuntaajayksikodissa on vakiona laka-
tut piirikortit.

Kaappijarjestelméa

Vaihtosuuntaajayksikkd on asennettu yhteen tai useampaan toisiinsa liitettyyn kenttéaéan, ja
se sisaltdd yhden moottorin ohjaamiseen tarvittavat komponentit. Pienemmissa vaihtosuun-
taajissa yksi kentta voi sisaltaa useita vaihtosuuntaajayksikoita, joista jokainen ohjaa eri
moottoria. Toisaalta suurissa vaihtosuuntaajayksikdissa voi olla useita rinnan kytkettyja
moduuleja, ja ne voivat olla useiden kenttien kokoisia.

Esimerkkeja kaappikokoonpanoista on myéhempana seka luvussa Mitat ja painot. Mootto-
rin kaapelointi voidaan tehd& joko yla- tai alakautta — lisatietoja on kunkin moduulin runko-
kokoa kasittelevassa kappaleessa.

Kappaleessa Ohjausliitannat (sivu 36) kerrotaan vaihtosuuntaajayksikon ohjaus- ja I/O-lisa-
varusteista.

Jaahdytys

Jokaisessa vaihtosuuntaajamoduulissa on oma jadhdytyspuhallin tai useampia puhaltimia.
Ohjauskentissa voi olla lisdjadhdytyspuhaltimia.

Vaihtosuuntaajakentissa on ilmanotto oven alaosassa. limanottoaukko voi olla myds lat-
tiassa, jolloin kaapin vakiosyvyysmittaan (600 mm) lisataan 130 mm.

Jokaisen kentédn katossa on jadhdytysilman ulostuloaukot. Joissakin kokoonpanoissa ken-
tan yldosan sisaan on asennettu poistopuhaltimia. llmanpoistokanava on valinnainen lisé-
varuste.
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Vaihtosuuntaajamoduulin runkokoot R1i...R4i

Moottorin (lahtd)kaapelit on kytketty irrotettaviin tai kiinteisiin kentan alaosan riviliittimiin
(kaapelien kiinnitys ruuveilla). Moduuleissa on sisdanrakennettu ZCU-14-taajuusmuuttaja-
ohjausyksikko, joka siséltaa perus-1/0O:t ja korttipaikat lisdvarusteena saataville I/O-moduu-
leille. 1/O-liittimien kuvaukset ovat luvussa Vaihtosuuntaajan ohjausyksikko (sivu 47).

Kondensaattorin latauspiiri on integroitu moduuleihin.

Ulkoiset lisdvarusteet asennetaan ensisijaisesti samassa kentassa oleviin kiinnityslevyihin.

Moduulin sijoitteluesimerkkeja

Runkokoko R1i (runkokoolla R2i on samanlainen sijoittelu)

Nro Selitys

1 Tehoyksikkd

DC (tulo) -litAnnat

2
N

3 Moottorin (lahto)liitanté (ei ndy kuvassa). Liitdnta on
kaapeloitu erilliseen riviliittimeen kentéan alaosassa.

4 Tehoyksikdn paalle asennettu ZCU-14-ohjausyksikko

5 Ohjauskaapelien maadoitus-/vedonpoistokisko
6 I/O-riviliittimet
7 3 paikkaa lisavarustemoduuleille
5) 8 Muistiyksikko
9 FSO-xx-turvatoimintomoduulin liiténta

R CECEOCRORCRCRONON - CRORORORORONOROKO
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Runkokoko R4i (runkokoolla R3i on samanlainen sijoittelu)

21

Nro Selitys

1 Tehoyksikkd

2 DC-(tulo)litannat (liitantakannen alla)

3 Moottorin (lahto)liitanta (litantakannen alla). Lii-
téanté on kaapeloitu erilliseen riviliittimeen kentan
alaosassa.

4 Tehoyksikon péalle asennettu ZCU-14-ohjausyk-
sikko

5 Ohjauskaapelien maadoitus-/vedonpoistokisko

6 1/O-riviliittimet

7 3 paikkaa lisavarustemoduuleille

8 Muistiyksikk®

9 FSO-xx-turvatoimintomoduulin liitdnté
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Vakiosijoittelu

Yhteen kenttaan on mahdollista asentaa useita runkokoon R1i...R4i vaihtosuuntaajamo-
duuleita. Vakiokentéan leveys on 400, 600, 800 tai 1 000 mm asennettujen vaihtosuuntaa-
jamoduulien koon ja maaran mukaan.

Jokaisessa moduulissa on omat DC-varoke-erottimet. Moottorin (Iahtd)kytkennat sijaitse-
vat kentan alaosassa. Ne ovat vaihtosuuntaajan tyypin mukaan joko irrotettavia tai kiinteita
riviliittimia.

Kentan pohjassa on kaapelilapiviennit moottorikaapeleille.

Alla olevassa kuvassa on esimerkki 600 mm leveasta kentésta, jossa on kolme R1i-moduuli,
yksi R3i-moduuli ja kaksi R4i-moduulia.

. J Nro | Selitys
TolHe] ﬂ Y
1 Kentéan kaikkien yksikdiden DC-péékytkinvaroke
1001 4—"@ (lisdvaruste) tai DC-paavaroke
NIy, DC-varoke-erottimet yksittaisille moduuleille

Kolme runkokoon R1i vaihtosuuntaajamoduulia

Runkokoon R3i vaihtosuuntaajamoduuli

Kaksi runkokoon R4i vaihtosuuntaajamoduulia

Lahtoliitannat

Kaapeleiden lapiviennit

| N0~ OW|DN

limanpoistotila ja kentan jadhdyspuhallin (ei kuvassa)
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Kentan osien sijoittelu, kun kokoonpanossa on omiin lokeroihinsa asennettuja
runkokoon R1i...R4i moduuleita (lisavaruste +C204)

Jos lisdvaruste +C204 on valittu, kukin vaihtosuuntaajamoduuli asennetaan omaan loke-
roonsa luukun taakse. Yhteen 400 mm leveaan kenttddn voidaan asentaa kolme runko-
koon R1i...R4i vaihtosuuntaajamoduulia.

Kentén ylaosassa on viela yksi lokero, jossa on yhteinen DC-kytkin/erotin ja kentan kaik-
kien moduulien sulakkeet.

Vaihtosuuntaajamoduulit asennetaan kallelleen niin, etta jaahdytysilma virtaa kentéan
etuosan viilleammalta alueelta moduulien lapi taustan kuumemmalle alueelle. Kuuma ilma
tulee ulos kentan katon kautta.

Jokaisella moduulilla on oma DC-kytkin/erotin. Lokeron luukku voidaan avata vain, jos sen
kytkin/erotin on kaannetty auki-asentoon. Talldin voidaan my0s vaihtaa moduuli, sen jaah-
dytyspuhallin tai DC-sulakkeet.

Kunkin moduulin moottorin (Iahto)kytkennat sijaitsevat kentén alaosassa. Ne ovat vaih-
tosuuntaajan tyypin mukaan joko irrotettavia tai kiinteita riviliittimia.

Kentéan pohjassa on kaapelilapiviennit moottorikaapeleille.

Alla olevassa kuvassa on esimerkki 400 mm leveasta kentésta, jossa on kolme R1i...R4i-
moduulia.
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Lokeroiden luukut kiinni Lokeroiden luukut auki

Nro | Selitys

1 Kentén kaikkien yksikodiden yhteisen
DC-kytkimen/erottimen kahva

2 Vaihtosuuntaajamoduulien lokerot (ja
kunkin DC-kytkimen/erottimen kahva)

3 Lahtolitannat

4 Kaapeleiden lapiviennit

5 Kentén kaikkien yksikoiden yhteiset
DC-sulakkeet

6 Vaihtosuuntaajamoduuli

7 Vaihtosuuntaajan ohjausyksikk®

Moduulikohtaiset DC-kytkimet/erottimet
ja sulakkeet

o offs ¢
(o]
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Vaihtosuuntaajamoduuli, runkokoko R5i

Moottorin (lahtd)kaapelit on kytketty irrotettaviin tai kiinteisiin kentan alaosan riviliittimiin
(kaapelien kiinnitys ruuveilla). Moduuleissa on sisédénrakennettu ZCU-12-taajuusmuuttaja-
ohjausyksikkd, joka sisaltdd perus-1/O:t ja korttipaikat lisdvarusteena saataville I/O-moduu-
leille. I/O-liittimien kuvaukset ovat luvussa Vaihtosuuntaajan ohjausyksikko (sivu 47).

Kondensaattorin latauspiiri on integroitu moduuleihin.

Ulkoiset lisdvarusteet asennetaan ensisijaisesti samassa kentassa oleviin kiinnityslevyihin.

Moduulin kokoonpano

Nro Selitys

1 Tehoyksikkd

2 DC-liitannat (tulo)

3 Moottoriliitanta (I1ahto). Liitanta on kaapeloitu erilliseen
riviliittimeen kentan alaosassa.

4 Ohjauskaapelikiinnikkeet

5 ZCU-12-ohjausyksikkd. Ohjausyksikdssa on kolme
lisdvarustekorttipaikkaa.

6 1/O-riviliittimet

7 Muistiyksikkd

8 Paajaahdytyspuhallin

9 Lisajaahdytyspuhallin
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Vakiosijoittelu

Yhteen kenttdan voidaan asentaa useita runkokoon R5i vaihtosuuntaajamoduuleita. Kent-
tien vakioleveydet ovat 300 (saatavuus tarkistettava ABB:Ita) ja 500 mm. Kenttdan mahtu-
vien moduulien maara vaihtelee my6s valittujen lisavarusteiden mukaan.

Jokaisessa moduulissa on omat DC-varoke-erottimet. Moottorildhtéliitannat ovat irrotetta-
via pistokeliitant6ja, jotka sijaitsevat kentan alaosassa.

Kaapelilapiviennit ovat kentéan pohjassa.

Alla on esimerkki 500 mm:n levyisesta kentésta, jossa on nelja R5i-moduulia.

e i o e e ceooco oo, Nro | Selitys
: 1 :3: 1 !(entén !(Iz.a_tikkien yksikdiden DC-péaakytkin (lisévaruste)
e i =18 ja DC-paavarokkeet
i I i E 2 DC-varoke-erottimet yksittaisille moduuleille
Ij; o @%-7) : : 3 R5i-vaihtosuuntaajamoduulit (ZCU-12-ohjausyksikot)
WE — : 4 | Lahtsliitannat
= = %gﬁ 5 | Lahtokaapeleiden lapiviennit
3 m“. . 6 Ohjauskaapelin lapivienti
3 6 . (3 ) 7 limanpoistotila ja kentan jaahdyspuhallin (ei kuvassa)
== 1= %75%
D Fr— Fr— |
3 - {3
13 = & ‘
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Kentan osien sijoittelu, kun kokoonpanossa on omiin lokeroihinsa asennettuja
runkokoon R5i-moduuleita (lisavaruste +C204)

Jos lisdvaruste +C204 on valittu, kaksi runkokoon R5i vaihtosuuntaajamoduulia asenne-
taan omiin lokeroihinsa 500 mm leveaan kenttddn. Kentan ylaosassa on viela yksi lokero,
jossa on yhteinen DC-kytkin/erotin ja kentan kaikkien moduulien sulakkeet.

Vaihtosuuntaajamoduulit asennetaan pystyasentoon. Jaahdytysilma ohjautuu kentan
etuosan viilleammalta alueelta moduulien lapi taustan kuumemmalle alueelle. Kuuma ilma
tulee ulos kentéan katon kautta.

Jokaisella moduulilla on oma DC-kytkin/erotin. Lokeron luukku voidaan avata vain, jos sen
kytkin/erotin on k&&nnetty auki-asentoon. Tallin voidaan myds vaihtaa moduuli, sen jaah-
dytyspuhallin tai DC-sulakkeet.

Kunkin moduulin moottorilahtdliitannéat ovat kentén alaosassa. Kaapelilapiviennit ovat
kentan pohjassa.

Alla on esimerkki kentéstd, jossa on kaksi R5i-vaihtosuuntaajamoduulia.
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Nro

Selitys

Kentédn molempien moduulien yhteisen DC-kytki-
men/erottimen kahva

DC-sulakkeiden lokero

Kunkin moduulin omat DC-kytkimet/erottimet (ja
sulakkeet)

Vaihtosuuntaajamoduulit

Vaihtosuuntaajan ohjausyksikot

Lahtoliitannat
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Vaihtosuuntaajamoduulin runkokoot R6i ja R7i

Vaihtosuuntaajakent&n pohjassa on kaapelilapiviennit moottorikaapeleille. Lahtokiskoja on
jatkettu vakiomallissa kentan alaosaan, jotta kytkentd on helpompi tehda.

Taajuusmuuttajan ohjausyksikkd (ZCU-14) kiinnitetddn moduuliin; ohjausyksikko siséltaa
perus-l/O-litdnnat ja korttipaikat lisdvarusteena saataville I/O-moduuleille. Ohjausyksikdn
I/O-liittimien kuvaukset ovat luvussa Vaihtosuuntaajan ohjausyksikké (sivu 47). Muut lisa-
varusteet asennetaan paasaantoisesti erillisiin kiinnityslevyihin.

Jaahdytyspuhallin tai -puhaltimien syo6tto tulee moduulista, ja puhaltimien vaihto on help-
poa. Katso sivu 115.

Moduulin kokoonpano

Nro | Selitys

1 DC-liitannét (tulo)

2 Moottoriliitédnta (I1&hto)

3 ZCU-14-ohjausyksikko (jossa korttipaikat
lisdvarusteena saataville I/O-moduuleille)

4 I/O-riviliittimet

5 Ohjauspaneelin liitin ja muistiyksikk®

6 Ohjauskaapelien maadoitus- ja kiinnityslevyt

7 Jaahdytyspuhaltimen pidike, jossa yksi (R6i)
tai kaksi (R7i) puhallinta

8 Nostokorvakkeet
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Kaapin sijoittelu

Kaikki runkokoon R6i tai R7i vaihtosuuntaajamoduulit asennetaan 400 mm leve&an kenttaan.
Moduuleissa on erilliset DC-varokkeet tai kytkinvaroke. Moduulissa on sisdinen kondensaatto-
rin latauspiiri (poikkeuksena suurimmat R7i-mallit, joissa on ulkoinen latauskontaktori ja lataus-
vastukset.

Alla on esimerkki kentasta, jossa on R6i/R7i-vaihtosuuntaajamoduuli.

Nro | Selitys

1 IlIman ulostulo

2 DC-sulakkeet

3 DC-kytkin/katkaisija (DC-varokkeiden ja kiinnityslevyn
takana) (lisavaruste)

Latauskontaktori (vain R7i) (lisdvaruste)

4
5 Latausvastukset (vain R7i) (lisdvaruste)
6

Common mode -suotimet

7 Vaihtosuuntaajamoduuli

8 Vaihtosuuntaajamoduulin ja&hdytyspuhallin tai -puhaltimet

9 Ohjausyksikkd

10 Ohjausjannitepiirin komponentit ja asennustila muille
laitteille, esimerkiksi releille

11 Lahtokiskot

12 Kaapeleiden lapiviennit

Moottorikaapelit

Moottorikaapelit on kytketty kentédn alaosassa oleviin lahtdkiskoihin. Jos kaapelointi on
tehty ylakautta, kaapin syvyysmitta on 130 mm suurempi.
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Vaihtosuuntaajamoduulin runkokoko R8i ja usean moduulin
kokoonpanot

Suuritehoiset vaihtosuuntaajayksikot koostuvat yhdesta tai useasta runkokoon R8i vaih-
tosuuntaajamoduulista. Moduulit on asennettu pydrille ja niiden moottorilahdéissa on pika-

liittimet, joten niiden irrottaminen huoltoa varten on nopeaa.

Nakyma edesta Nakyma takaa

Nro Kuvaus

1 DC-liitannat (tulo)

2 Nostokorvakkeet

3 Riviliitin X50 (siséiset kortit, verkkojannitteelld toimiva puhallin [lisdvaruste], moduulin lAmmitin
[liséavaruste])

4 Tyyppikilpi

5 Valokuituliitdnnat

» BCU-ohjausyksikkddn

« latauksen ohjaimeen (vaihtosuuntaajayksikot, joissa on DC-kytkin/erotin)

« jadhdytyspuhallinkelkan alaosassa olevaan BFPS-korttiin (vaihtosuuntaajamoduulit, joissa on
nopeusohjattu puhallin).

6 Kahva

7 Riviliittimet X51, X52 ja X53 (Safe torque off -toiminnon tulo ja lapikytkentd)

8 AC-lahtokiskot. Kytketaan kentan pikaliittimeen.
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Nro Kuvaus

9 Pikaliitin

10 Jaéhdytyspuhaltimen kelkka (kuvassa nopeusohjattu puhallin)

Jaahdytyspuhaltimet

Vaihtosuuntaajamoduulin alaosassa olevassa jadhdytyspuhallinyksikdssa on kaksi DC-puhallinta. Puhaltimilla on
sisaiseen lampdtilanmittaukseen perustuva PWM-ohjaus. Puhallinkelkka on helppo irrottaa puhaltimen vaihta-
mista tai kentan takaosassa olevien kaapelilitdntojen kéasittelya varten.

Vaihtosuuntaajamoduulissa on myds pieni puhallin, joka huolehtii moduulin sisélla olevan
piirikorttitilan ilmanvaihdosta. Vaihtosuuntaajamoduulia ei tarvitse irrottaa kentasta puhalti-
men huoltamista varten.

Ohjauselektroniikka

Yhden tai useita R8i-moduuleita sisaltavissa vaihtosuuntaajayksikoissa on erillinen
ohjausyksikkd (BCU), joka sisadltaéda BCON-kortin. Kortissa on perus-I/O-liittimet seka pai-
kat valinnaisille I/O-moduuleille. I/O-liittimet on kuvattu on luvussa Vaihtosuuntaajan
ohjausyksikké (sivu 47). BCU on liitetty vaihtosuuntaajamoduuleihin valokuituyhteyksill&.
Jos kokoonpanossa on sisdanrakennettua Safe torque off -toimintoa hyddyntavia turvapii-
reja, ne on kytketty BCU-korttiin. BCU-kortin edelleenlahetysliitin on kytketty vaihtosuun-
taajamoduuliin tai -moduuleihin.

Ohjauselektroniikka on yleensa sijoitettu 300 mm leveaan ohjauskenttddn (DCU), joka voi
siséltaa myds apujannitepiirin komponentteja seka liséavarusteita, kuten releita ja johdon-
suojakatkaisijoita. Kentta voi sisaltdd myos toisen vaihtosuuntaajayksikon ohjauslaitteita.
Saatavana on myds 400 mm levea kentta.

Kaapin sijoittelu

Yhteen kenttd&n voidaan asentaa 1...3 vaihtosuuntaajamoduulia. Kentan leveydeksi tulee
moduulien m&aran mukaan 400, 600 tai 800 mm. Kukin moduuli on varustettu omilla
DC-sulakkeilla. DC-kytkin/erotin on valinnainen. Kytkimelld/erottimella varustetuissa vaih-
tosuuntaajayksikdissd on my6s kondensaattorin latauspiiri ja siihen liittyva latauskytkin
ovessa. Kun vaihtosuuntaajayksikko kytketaan tasajannitevéalipiiriin, latauskytkin suljetaan
ensin. Kun lataus on valmis, DC-kytkin/erotin voidaan sulkea ja latauskytkin avata.

Alla on kuvattu kentt, jossa on kaksi R8i-vaihtosuuntaajamoduulia. Suojat on irrotettu.
Kentén ylaosa on kuvattu seké valinnaisten DC-kytkimen/erottimen ja latauskomponentin
kanssa etta ilman niité.
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Nékyma sivulta Nékyma edesta
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Nro Selitys
1 Vaihtosuuntaajamoduulit
2 Tasajannitevalipiiri

3 DC-sulakkeet

4 Common mode -suotimet

5 DC-kytkin/erotin [Q2]

6 Latausvastukset

7 Latauskytkin [Q10]

8 Latauksen ohjain

9 AC-pikaliitin
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Seuraavassa piirroksessa on esimerkki 300 mm leveé&sta ohjauslaitekentasta.

Nakyma edesta

Nro

Selitys

Riviliitin apujannitejakeluun

Ohjauspiirien 24 V DC:n tehonsyotto

Ohjausjannitteiden johdonsuojakatkaisijat

Tila toisen vaihtosuuntaajayksikon laitteiden 2 ja 3 asenta-
mista varten

(Vasen seind) Ohjauspiirien ja apujannitejakelun riviliittimet

BCU-xx-ohjausyksikko

Ohjausyksikon 1/O:n riviliittimet (lisdvaruste +L504)

Valinnaisten piirien tai lisépiirien asennustila

11

Vaihtosuuntaajayksikon lahdén maadoituskytkin (lisévaruste)

12

Ohjauskaapelin lapivienti (lisdvarusteena lapivienti kentan
ylaosassa)
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Moottorikaapelit

Moottorikaapeli kytketddn moduulin takana olevaan pikaliittimeen. Oletuksena on, etta
kaikki vaihtosuuntaajamoduulit liitetddn moottoriin omilla kaapeleilla. Jos kaytossa on
valinnainen moottorildhtdkenttd, rinnankytkettyjen vaihtosuuntaajamoduulien [&hdo6t vie-
daan erilliseen kenttdan, jossa on yksi yhteinen lahtokiskosto.

Kenttdan on saatavana lahtokaapelointi yla- tai alakautta. Vakiokokoonpanossa kaape-
lointi tehd@an alakautta. Jos lahtékaapelointi halutaan tehdé ylakautta, kaapin syvyysmitta
lisdantyy 200 mm:lla.




36 Laitekuvaus

Ohjausliitannat

Taajuusmuuttajan ohjausyksikko

Jokaista vaihtosuuntaajayksikkda ohjaa ohjausyksikkd. Kun moduulin runkokoko on
R1i...R7i, ZCU-ohjausyksikko kiinnitetddn suoraan moduuliin. Kun runkokoko on R8i tai
suurempi, vaihtosuuntaajayksikk6d ohjataan ohjauslaitekenttd&n asennetulla erillisella
BCU-ohjausyksikolla. BCU on yhteydessa jokaiseen vaihtosuuntaajamoduuliin valokuitu-
kaapelilla.

Lisatietoja on luvussa Vaihtosuuntaajan ohjausyksikko (sivu 47).
Ohjausliitant6jen yleiskatsaus

Seuraavissa kaavioissa esitetdan vaihtosuuntaajamoduulin ohjausliitdnnét.
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Runkokoot R1i...R7i (ZCU)

Kaavioissa on kuvattu ZCU-14-ohjausyksikkd. Runkokoon R5i moduuleissa kaytetaan
ZCU-12-ohjausyksikkda, jonka rakenne on erilainen mutta liitantdominaisuudet samat kuin
ZCU-14-ohjausyksikossa.
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1 |Lisavarustemoduuleja voidaan asentaa korttipaikkoihin 1, 2 ja 3 seuraavasti:

Moduulit Korttipaikat
3 | Analogiset ja digitaaliset I/O-laajennusmoduulit 1,2, 3*
TakaisinkytkentaliitAntdmoduulit 1, 2, 3*
Kenttavaylatiedonsiirtomoduulit 1,2,3
FSO-xx-turvatoimintomoduuli 2 (X12)

*Kun moduuli asennetaan ZCU-14-ohjausyksikon korttipaikkaan 3, se ulottuu reunan ulkopuolelle. On
suositeltavaa kayttaa korttipaikkaa 1 tai 2 aina, kun mahdollista.

Muistiyksikko (katso sivu 130).

FSO-xx-turvatoimintomoduulin liitin

I/O-riviliittimet. Katso luku Vaihtosuuntaajan ohjausyksikko (sivu 47).

N[ oo b~

Lisatietoja on kohdassa ACS-AP-W-ohjauspaneeli (sivu 39).
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Runkokoko R8i ja usean moduulin kokoonpanot (BCU)

[ XROZ |
'>!!|sgi EgE |sgE
X X0 | |
ERBERER |§§g! gt
XA
TNt
Nro | Kuvaus Nro | Kuvaus
1 Analogiset ja digitaaliset 1/0O-laajennusmo- 7 Ohjauspaneeli tai PC-tietokone
2 duulit ja kenttéavaylatiedonsiirtomoduulit voi-
3 daan asentaa korttipaikkoihin 1, 2 ja 3.
4 Muistiyksikko 8 Valokuituyhteydet vaihtosuuntaajamoduuleihin
5 Korttipaikka 4 RDCO-0x-DDCS-tiedonsiirtoli- | 9 Ethernet-litanta
savarustetta varten
6 Riviliittimet. Katso luku BCU: kokoonpano ja | 10 Turvalisavarusteliitanta (FSO-xx-turvatoimin-
litdnnat sivulla 50. tomoduulia varten)
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ACS-AP-W-ohjauspaneeli

ACS-AP-W on vaihtosuuntaajayksikon kayttoliittyma, joka mahdollistaa oleelliset ohjauk-
set, kuten Kay/Seis/Suunta/Kuittaus/Ohje seka ohjausohjelman parametriasetukset.

Ohjauspaneeli voidaan kiinnittdd vaihtosuuntaajakentan ovessa olevaan alustaan. Alusto-
jen enimmaismaara yhdessa ovessa on nelja, mutta yhdella ohjauspaneelilla voidaan
ohjata useita yksikoita paneelivaylan kautta (katso sivu 92).

Lisatietoja ohjauspaneelista on oppaassa ACX-AP-x Assistant control panels User’s
manual (3AUA0000085685, englanninkielinen).

Ohjaus PC-tyokalun avulla

Etupaneelissa on USB-liiténtd, jonka avulla taajuusmuuttajaan voidaan kytkea tietokone.
Lisatietoja on sivulla 91.

Kenttavaylaohjaus

Vaihtosuuntaajayksikkda voidaan ohjata kenttavaylaliitannén kautta, jos yksikdssé on lisava-
rusteena saatava kenttdvaylasovitin ja jos ohjausohjelma on konfiguroitu kenttavaylaohjauk-
seen parametreilla. Lisatietoja parametreista on vaihtosuuntaajayksikon ohjelmointioppaassa.

Muita ohjauslaitteita

DC-kytkin/katkaisija (lisavaruste +F286)

Vaihtosuuntaajayksikko voidaan varustaa DC-kytkimellé/erottimella [Q2], jolla vaihtosuun-
taajayksikko voidaan erottaa tasajannitevalipiirista. Vaihtosuuntaajamoduulin tai -moduu-
lien kondensaattorit on ladattava latauspiirin avulla ennen kuin yksikko kytketaan taas
kiinni tasajannitevalipiiriin.

Runkokoon R1i...R5i vaihtosuuntaajayksiktissd DC-kytkin/erotin ohjaa kaikkia saman kentan
vaihtosuuntaajamoduuleja. Jokaisella moduulilla on liséksi DC-sulake-erotin tai kytkin/erotin.
Jos R1i...R5i-yksikot on asennettu omiin lokeroihinsa (lisdvaruste +C204), kentalla on yhtei-
nen DC-kytkin/erotin ja moduuleissa on vakiona omat DC-kytkimet/erottimet.

DC-kytkimen/erottimen (seka moduulien R1i...R5i moduulikohtaisten erottimien) tilatieto
on kytketty vaihtosuuntaajaan. Oletuksena on, etta vaihtosuuntaaja poistuu kaytosta, kun
DC-kytkin/erotin (tai DC-varoke-erotin) on avoinna.

/\ VAROITUS! DC-kytkimié/erottimia ei saa kdantaa kuorman ollessa kytkettyna.

]

VAROITUS! DC-varoke-erottimia ei saa kdantaa kuorman ollessa kytkettyna.

VAROITUS! Runkokoon nxR8i vaihtosuuntaajayksikdissa seka DC-kytkin/erotin
[Q2] etta latauskytkin [Q10] on avattava, jotta vaihtosuuntaajayksikko on koko-
naan irti tasajannitevalipiirista.
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Latauskytkin (vain runkokoon R8i yksikdt ja usean moduulin jarjestelmaét)

Runkokoon nxR8i vaihtosuuntaajayksikdissa, jotka on varustettu DC kytkimell&/erottimella
(lisdvaruste +F286), on latauspiiri ja siihen liittyvat latauksen ohjausyksikkd xSFC-02 seka
kentan oveen asennettu latauskytkin [Q10]. Kayttajan on k&annettava latauskytkin kiinni-
asentoon ennen DC-kytkimen/erottimen k&&ntamista kiinni-asentoon. Kun lataus on val-
mis, kaapin ovessa oleva vihreé valo [H1] syttyy. Taman jalkeen DC-kytkin/erotin voidaan
sulkea ja latauskytkin avata.

Huomautus: Vaihtosuuntaajayksikkd voidaan kaynnistaa vasta, kun latauskytkin on avattu.
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Tyyppikilvet
Vaihtosuuntaajayksikon tyyppikilpi

Jokaisessa vaihtosuuntaajayksikdssé on kentan oven sisépuolelle kiinnitetty tyyppikilpi.
(Huomaa: yhteen kenttddn voi asentaa useita pienia vaihtosuuntaajayksikdita, ja yksi vaih-
tosuuntaajayksikko voi sisaltaa useita kenttia ja vaihtosuuntaajamoduuleja.)

Kilven tyyppikoodi siséltaa yksikon tekniset tiedot ja kokoonpanon. Ensimmaiset numerot
ilmaisevat yksikon perusrakenteen, esimerkiksi ACS880-107-0100A-3. Seuraavaksi koodi
kertoo valitut lisdvarusteet eroteltuna + -merkein, esim. +E205.

lImoita koko tyyppikoodi ja sarjanumero, kun otat yhteytta tekniseen tukeen vaihtosuun-
taajayksikkoa koskevissa asioissa.

Vaihtosuuntaajamoduulin tyyppikilpi

Jokaiseen vaihtosuuntaajamoduuliin on kiinnitetty tyyppikilpi. Kilven tyyppikoodi siséltaa
yksikon tekniset tiedot ja kokoonpanon. Ensimmaiset numerot ilmaisevat yksikon perusra-
kenteen, esimerkiksi ACS880-104-0100A-3. Seuraavaksi koodi ilmaisee valitut lisavarus-
teet eroteltuna + -merkein.

limoita koko tyyppikoodi ja sarjanumero, kun otat yhteytta tekniseen tukeen yksittaisia
vaihtosuuntaajamoduuleja koskevissa asioissa. Alla on esimerkkeja kilvista.
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Nro [Kuvaus

1 |Runkokoko

2 |Suojausluokka; UL-/CSA-lisaméaaritykset

3 | Tyyppikoodi

4  |Nimellisarvot. Katso myds kohdat Nimellisarvot (sivu 133) ja Syéttoliitanté (DC) (sivu 142).

5 Voimassa olevat merkinnat. Lisétietoja on oppaassa Electrical planning instructions for ACS880

multidrive cabinets and modules (3AUA0000102324 [englanninkielinen]).

Sarjanumero. Ensimmainen numero ilmaisee valmistuspaikan. Seuraavat nelja numeroa ilmaisevat
6 |valmistusvuoden ja -viikon (kaksi numeroa valmistusvuodelle ja kaksi -viikolle). Loput numerot
taydentavat sarjanumeron niin, etta kaikki laitteet saavat yksil6llisen koodin.
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Vaihtosuuntaajayksikon tyyppikoodiavain

Yleisimmat vaihtoehdot on annettu alla olevassa taulukossa. Kaikissa laitetyypeissa ei voi
valita kaikkia vaihtoehtoja. Lisatietoja on oppaassa ACS880 multidrive ordering information,
joka on saatavilla pyynnosta.

KOODI  |KUVAUS

Peruskoodit

ACS880 |Tuotesarja

107 Vaihtosuuntaajayksikko: syottdtaajuus 50 Hz, ohjausjannite (apujannite) 230 V AC, kaappiko-
koonpanon IEC-teollisuusversio, suojausluokka IP22 (UL-tyyppi 1), kaapelointi alakautta, nopeus-
ohjatut moduulien jaédhdytyspuhaltimet, eurooppalaiset moottorikaapelien lapiviennit, alumiiniset
tasavirtakiskot (3 200 A:iin asti), tinatut kupariset DC-kiskot (3 200 A:sta ylospain), DC-varokkeet,
DC-varoke-erottimet (vain runkokoot R1i...R5i), ACS880-perusohjausohjelma, Safe torque off -
toiminto, lakatut piirikortit, koko englanninkielisen dokumentaation siséltava USB-muistitikku.

Koko

XXXXX Lisatietoja on nimellisarvotaulukoissa sivulla 133.

Tulojannitealue

3 513...566 V DC (vastaa taajuusmuuttajajarjestelman syoéttdjannitealuetta 380...415 V AC). limoi-
tetaan tyyppikilvessa tyypillisena syéttdjannitetasona (566 V AC)

5 513...707 V DC (vastaa taajuusmuuttajajarjestelman syoéttdjannitealuetta 380...500 V AC). limoi-
tetaan tyyppikilvessa tyypillisina syéttdjannitetasoina (566/679/707 V AC)

7 709...976 V DC (vastaa taajuusmuuttajajarjestelman syoéttdjannitealuetta 525...690 V AC). limoi-
tetaan tyyppikilvessa tyypillisind syéttdjannitetasoina (742/849/976 V AC)

Lisavarustekoodit (+ -koodit)

Sydttotaajuus

A013  [60Hz

Kytkinlaitteet

F267 Huoltokytkin vaihtosuuntaajan lahtoliitAnnassa (vain runkokoot R1i...R5i)

F286 DC-kytkin/erotin (runkokoot R1i...R5i, yksi kytkin kaikille samassa kentéssé oleville vaihtosuun-
taajamoduuleille)

Sahkoéinen

G300 Kaapin lammitin

G301 Kaapin valaistus

G304 Ohjausjannite (apujannite) 115 V AC

G307 Ulkoisen ohjausjannitteen (apujannitteen) liittimet

G313 Moottorin lammittimen l1ahto

G330 Halogeenittomat kaapelointimateriaalit

M600 Moottoripuhaltimen lahté/1ahdét (1,0...1,6 A)
M601 Moottoripuhaltimen lahté/1ahdét (1,6...2,5 A)
M602 Moottoripuhaltimen [&ht6/1ahd6t (2,5...4,0 A)
M603 Moottoripuhaltimen [&ht6/1ahd6t (2,5...4,0 A)
M604 Moottoripuhaltimen |&ht6/1ahdét (6...10 A)
M605 Moottoripuhaltimen l&ahtd/lahdét (10...16 A)
M606 Moottoripuhaltimen lahté/1ahdot (16...20 A)
M610 Moottoripuhaltimen lahté/1ahdét (20...25 A)

Rakenne

Cl21 Laivakayttd

Cl64 Jalustan korkeus 100 mm

C176 Oven saranat vasemmalla puolella
C179 jalustan korkeus 200 mm

C180 Maanjaristyssuunnittelu

C204 Moduulit omissa lokeroissaan
Standardit

C129 UL-hyvaksytty
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C132 Laivakayttohyvaksynta. Katso opas ACS880 +C132 marine type-approved cabinet-built drives
supplement (3AXD50000039629, englanninkielinen).

C134 CSA-hyvaksytty

Suojausluokka

B054 IP42 (UL-tyyppi 1)

B055 IP54 (UL-tyyppi 12)

Jaahdytys

C128 Jaéhdytysilman tulo kaapin pohjan kautta

C130 lImanpoistokanava

c188 Verkkojannitteeseen kytketyt moduulin jadhdytyspuhaltimet (vain runkokoko R8i)
Kaapelointi

H353 Moottorikaapelointi ylakautta

H358 Aukottomat teréksiset 3 mm:n tiivistelaipat

H359 Moottorilahtokentta

H364 Aukottomat 3 mm:n alumiinitiivistelaipat

H365 Aukottomat 6 mm:n messinkitiivistelaipat

H366 Yhteiset moottoriliittimet (2—3:lle samassa kentassa olevalle R8i-vaihtosuuntaajamoduulille)
H368 Ohjauskaapelointi ylékautta

H371 Kaapelikoon 2 liittimet alumiinikaapeleille (runkokoko R4i)

Tasavirtakiskot

G314 Alumiini (vakiona 3 200 A:iin saakka)

G315 Tinattu kupari (valinnainen 3 200 A:iin saakka, vakiona 3 200 A:sta alkaen)
G412 Kevyt alumiini (katso myds syottdyksikon laiteopas)

Lisavarustesuotimet

E205 Lahdon du/dt-suodatus (vakiona 690 V:n R8i-moduuleissa seké kaikissa rinnan kytketyissa
R8i-moduuleissa)

E206 Sinilahtésuotimet

E208 Common mode -suodatus (vakiona runkokoossa R6i, R7i ja R8i seka usean moduulin kokoonpa-
noissa)

E210 EMC-suodatus (toinen kayttdympéristo)

Ohjauspaneeli ja tietokonelisavarusteet

J400 Ohjauspaneeli ACS-AP-W (enintdén 4 ovea kohden)

J401 LED-valvontanaytto

J410 Ohjauspaneelin kiinnitysalusta (enintdén 4 ovea kohden)

J412 Yhteinen ohjauspaneeli

K450 Ohjauspaneelin vayla (FDPI-lisavarustemoduuli)

K480 Ethernet-kytkin PC-tytkalua tai ohjausverkkoa varten (enintdén 6:lle vaihtosuuntaajayksikélle)

K483 Optisella litdnnalla varustettu Ethernet-kytkin PC-tyokalua tai ohjausverkkoa varten (enintdan 6:lle
vaihtosuuntaajayksikolle)

Z2005 Drive composer pro -PC-tydkalu

72010 DDCS-liitanta enintédén 7:lle vaihtosuuntaajayksikélle (kun kaytdssd on NDBU-95-DDCS-haaroi-
tusyksikkd, tahtitopologia)

72011 Vaihtosuuntaajayksikdiden DDCS-liitdnt&a (rengastopologia)

Kenttavaylasovittimet

K451 FDNA-01 DeviceNet™-sovitinmoduuli

K452 FLON-01 LonWorks®-sovitinmoduuli

K454 FPBA-01 PROFIBUS DP -sovitinmoduuli

K457 FCAN-01 CANopen-sovitinmoduuli

K458 FSCA-01 Modbus/RTU-sovitinmoduuli

K462 FCNA-01 ControlNet™-sovitinmoduuli

K469 FECA-01 EtherCAT-sovitinmoduuli

K470 FEPL-01 Ethernet POWERLINK -sovitinmoduuli

K473 FENA-11 Ethernet/IP™-, Modbus/TCP- ja PROFINET-sovitinmoduuli
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K475

FENA-21 suuritehoinen Ethernet/IP™-, Modbus/TCP- ja PROFINET-sovitinmoduuli

I/O-laajennukset, takaisinkytkentaliitannat ja kuituoptiset lisdvarusteet

L500 FIO-11 analoginen 1/0O-laajennusmoduuli

2L500 FIO-11 analoginen I/O-laajennusmoduuli (2 kpl)

3L500 FIO-11 analoginen I/O-laajennusmoduuli (3 kpl)

L501 FIO-01 digitaalinen 1/O-laajennusmoduuli

2L501 FIO-01 digitaalinen 1/O-laajennusmoduuli (2 kpl)

3L501 FIO-01 digitaalinen 1/O-laajennusmoduuli (3 kpl)

L502 FEN-31 HTL-inkrementtianturin liitdntdmoduuli

L503 FDCO-01 optinen DDCS-tiedonsiirtosovitinmoduuli (ZCU-ohjausyksikéille)

L504 Riviliitin X504 ohjausyksikon 1/O:lle

L509 RDCO-04 optinen DDCS-tiedonsiirtosovitinmoduuli (BCU-ohjausyksikdille)

L513 ATEX-sertifioitu lampdsuojaus PTC-releilla (yksi tai kaksi anturia)

L514 ATEX-sertifioitu lampdsuojaus Pt100-releilla (3, 5 tai 8 relettd)

L516 FEN-21 resolverin liitantdmoduuli

L517 FEN-01 TTL-inkrementtianturin litAntamoduuli

L518 FEN-11 TTL-absoluuttianturin litAntdmoduuli

L521 FSE-31-pulssianturilitintdmoduuli

L525 FAIO-01 analoginen I/O-laajennusmoduuli

L526 FDIO-01 digitaalinen I/O-laajennusmoduuli

L536 FPTC-01 termistorisuojausmoduuli

L537 FPTC-02 ATEX-sertifioitu termistorisuojausmoduuli

72010 DDCS-liitanta enintédéan 7:lle vaihtosuuntaajayksikélle (kun kéytdssd on NDBU-95-DDCS-haaroi-
tusyksikko, tahtitopologia)

Z2011 Vaihtosuuntaajayksikdiden DDCS-liitdnta (rengastopologia)

Lampdtilan valvonta

L505 Termistorirele
2L505 Termistorirele (2 kpl)
2L506 Pt100-rele (2 kpl)
3L506 Pt100-rele (3 kpl)
5L506 Pt100-rele (5 kpl)
8L506 Pt100-rele (8 kpl)

Laiteohjelmalisavarusteet

N8010 |Ohje|mointi voidaan tehda CoDeSys-pohjaisella tyokalulla

Turvallisuus

Q950 Odottamattoman kaynnistymisen esto FSO-xx-turvatoimintomoduulilla aktivoimalla Safe torque
off -toiminto

Q951 Hatapysaytys (luokka 0) turvareleilla, pdakatkaisijan tai kontaktorin avaus

Q952 Hatapysaytys (luokka 1) turvareleilla, pdakatkaisijan tai kontaktorin avaus

Q957 Odottamattoman kaynnistymisen esto turvareleilléa aktivoimalla Safe torque off -toiminto

Q963 Hatapysaytys (luokka 0) turvareleilla aktivoimalla Safe torque off -toiminto

Q964 Hatapysaytys (luokka 1) turvareleilla aktivoimalla Safe torque off -toiminto

Q965 Nopeuden turvarajoitus, FSO-xx, FSO-31 ja anturi

Q966 Nopeuden turvarajoitus, FSO-xx (ei anturia)

Q972 FSO-21-turvatoimintomoduuli

Q973 FSO-12-turvatoimintomoduuli

Q979 Hatapysaytys (voidaan maarittaa luokkaan 0 tai 1) FSO-xx-moduulilla aktivoimalla Safe torque off
-toiminto

Kayttboppaat

Huomautus: Tuotteen mukana voi olla englanninkieliset kayttdoppaat, jos kdannoksia ei ole saatavilla
halutulla kielella.

R701

Saksa

R702

Italia
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R705 Ruotsi

R706 Suomi

R707 Ranska

R708 Espanja

R711 Venaja

R716 Kayttdoppaiden paperiversiot

R717 Toinen sarja kayttdoppaiden paperiversioita
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Vaihtosuuntaajan ohjausyksikko

Yleista

Tama luku
e kuvailee ACS880-107-vaihtosuuntaajissa kaytettyjen ohjausyksikdiden kytkennat
* sisaltaa tietoja ohjausyksikdiden tuloista ja 1ahddista.

Yleisia tietoja
ZCU-ohjausyksikkotyypit
ZCU-14-ohjausyksikkoa kaytetdan runkokokojen R1i...R4i, R6i ja R7i kanssa. ZCU-12-yksik-

koa kaytetaan runkokoon R5i kanssa. Molemmat ZCUohjausyksikot sisaltavat muovikoteloon
sijoitetun ZCON-ohjauskortin. Ohjausyksikk® asennetaan vaihtosuuntaajamoduuliin.

BCU-ohjausyksikkotyypit

BCU-ohjausyksikkda kaytetddn runkokoon R8i kanssa seka usean moduulin kokoonpanojen
kanssa. BCU-ohjausyksikkt koostuu metallikoteloon asennetusta BCON-ohjauskortista (seka
BIOC-I/O-kortista ja teholéahdekortista). BCU asennetaan erilladn vaihtosuuntaajamoduuleista
ja kytketéadn moduuleihin valokuitukaapeleilla.

Nimityksella BCU viitataan tdssd oppaassa ohjausyksikkotyyppeihin BCU-02, BCU-12 ja
BCU-22. Naissa on eri maara vaihtosuuntaajamoduuliliitanttja (2, 7 tai 12), mutta ne ovat
muuten samanlaiset.
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Kokoonpano ja liitdnnat

ZCU-12: kokoonpano ja liitannéat

Kuvaus

XAl Analogiatulot

XAO Analogialdhdot

XDI Digitaalitulot

XDIO | Digitaalitulot/-lahdot

XD24 | Kaynnistyksen lukitusliitanta (DIIL) ja
+24 V -lahto

XD2D | Taajuusmuuttajien valinen liitdnta

XPOW | Ulkoinen syo6ttd

XRO1 [Releldhtd RO1

XRO2 |Releldhtd RO2

XRO3 |Releldhtd RO3

XSTO | Safe torque off -liitanta

X12 FSO-xx-turvatoimintomoduulin liitdnta
(valinnainen)

X13 Ohjauspaneelin liitanta

X202 Lisakorttipaikka 1

X203 | Lis&korttipaikka 2

X204 | Lisékorttipaikka 3

X205 | Muistiyksikon liitanta

J1,J2 |Jannitteen/virran valinnan siirtoliittimet (J1, J2)
analogiatuloille

J3 Taajuusmuuttajien valisen liitdnnéan
paatevastuksen valintakytkin (J3)

J6 Yhteisen digitaalitulon maan valintakytkin
(J6). Katso Maadoituksen eristyskaavio
(ZCU) (sivu 61).
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ZCU-14: kokoonpano ja liitannéat

UuUuuuJ
ABB | Kuvaus
— |
S X XPOW | Ulkoinen syott6
ofx22flo | Hs n Sy
:] SLOT 1 S [+ XAl Analogiatulot
:] s x XAO Analogialahdot
N g 5 XD2D | Taajuusmuuttajien véalinen liitanta
2
:] —_ . XRO1 [Relelédhtd RO1
S ds XRO2 |Relelahté RO2
SL_I L]f XRO3 |Relelahtd RO3
% lg '; XD24 | Kaynnistyksen lukitusliitanta (DIIL) ja +24 V -lahto
B S XDIO | Digitaalitulot/-lahdot
A — " XDl | Digitaalitulot
g XSTO | Safe torque off -liitanta
S TA X12 FSO-xx-turvatoimintomoduulin liitdnt& (valinnainen)
'-
©x203 @ § X13 Ohjauspaneelin liitanta
SLOT 2 ®= | X202 |Lisékorttipaikka 1
o Hx X203 | Lisakorttipaikka 2
G | SAPETY 8 X204 |Lisakorttipaikka 3
SH v X205 | Muistiyksikdn liitanta (muistiyksikk®é asennettuna
S B° piirroksessa)
8 ° J1,J2 | Jannitteen/virran valinnan siirtoliittimet (J1, J2)
B — analogiatuloille
X208 J3 Taajuusmuuttajien valisen liithAnnén paatevastuksen
siirtoliitin (J3)
:] X210 J6 Yhteisen digitaalitulon maan valinnan siirtoliitin (J6).
FANT Katso Maadoituksen eristyskaavio (ZCU) (sivu 61).
[T T ]
O[ x204 JO
) SLOT 3 ]
3 AIRIN
TEMP
% ____ |Je
S
S
SHlEH
S i
X13 X205 ®_. |
CONTROL PANEL MEM?B‘( UNIT

38010
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Kuvaus

1/0 1/O-liitannat (katso seuraava kaavio)

SLOT1 1/O-laajennusmoduulin, anturiliitintdmoduu-
lin tai kenttévaylasovitinmoduulin liitanté.
(FDPI-02-vianhaku- ja paneelilitantakortin
voi kytked vain tahan.)

SLOT 2 1/O-laajennusmoduulin, anturiliitdntdmo-
duulin tai kenttéavaylasovitinmoduulin lii-
tanta.

SLOT 3 1/O-laajennusmoduulin, anturiliitdntdmo-
duulin, kenttavaylasovitinmoduulin tai
FSO-xx-turvatoimintomoduulin liitant&.

SLOT 4 RDCO-0x-DDCS-tiedonsiirtomoduulin
litanta.

X205 Muistiyksikon liitantéa

BATTERY | Paikka reaaliaikakellon paristolle
(CR 2032).

All Analogiatulon Al1 tilan valitsin (I = virta,
U = jannite).

Al2 Analogiatulon Al2 tilan valitsin (I = virta,
U = jannite).

D2D TERM | Taajuusmuuttajien vélisen liitdinnan (D2D)
paatevastuksen valintakytkin.

DICOM= Maadoituksen valinta. Maarittad, erote-

DIOGND taanko DICOM ja DIOGND (eli yhteinen
referenssi kelluville digitaalituloille). Katso
Maadoituksen eristyskaavio (BCU)

(sivu 62).

7-segmenttindytto

Monen merkin ilmoitukset nékyvét toistuvina
merkkisarjoina.

(U nékyy lyhyesti ennen o:ta.)

O Ohjausohjelman kéynnistys on kéynnissa.

1 (Vilkkuu) Laiteohjelman kéynnistys ei

[N onnistu. Puuttuva tai vioittunut muistiyk-
sikkd.

| Laiteohjelman lataus tietokoneesta

L ohjausyksikkd6n on kaynnissa.

—~—

Kun virta kytketaan, naytossa voi nakya
lyhyesti muita merkkeja, kuten 1, 2, b tai
U. Naméa ovat normaaleja heti virran kyt-
kemisen jalkeen. Jos nayttoon jaa jokin
muu merkki kuin edelld on kuvattu, lait-
teessa on vika.
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Kuvaus
XAl Analogiatulot
i XAO Analogialahdot
XDl Digitaalitulot, lukituksen digitaalitulo (DIIL)
XDIO Digitaalitulot/-lahdot
XD2D Taajuusmuuttajien valinen liitanta
XD24 +24 V:n 1&hto (digitaalituloille)
XETH Ethernet-portti (esim. tietokoneyhteydelle)
XPOW Ulkoinen syo6tto
XRO1 Releléahté RO1
XRO2 Relelahtd RO2
XRO3 Relelahtd RO3
Il XSTO Safe torque off -litdnté& (tulosignaalit)
XSTO OUT | Safe torque off -liitanta (vaihtosuuntaajamoduuleihin)
| X12 (Vastakkaisella puolella) FSO-xx-turvatoiminto-
moduulin liitdnta (valinnainen)
X13 Ohjauspaneelin liitnta
X485 Ei kaytossa
VIT/VIR, | Valokuituliitdntd vaihtosuuntaajamoduuleihin 1 ja

V2T/V2R 2 (VXT = lahetin, VXR = vastaanotin)

SHOLOINNOD O/
V3T/V3R Valokuituliitntd vaihtosuuntaajamoduuleihin 3...7

(vain BCU-12/22)

VITVTR (VXT = lahetin, VXR = vastaanotin)

T

INE=

Fle F<lle Il =
1O 1g g S g = D V8T/VBR Valokuituliitdnté vaihtosuuntaajamoduuleihin
e == [==i{ P8 8...12 (vain BCU-22)
O |y g N g g V12T/V12R | (VXT = ldhetin, VXR = vastaanotin)
| — — @ —— %
O | g g g g s SD CARD | Dataloggerin muistikortti vaihtosuuntaajamoduu-
E— = ] lin tiedonsiirtoon
5 E
fo 3 o [eu
— BATT OK Reaaliaikakellon pariston jannite on suurempi
— — uin 2,8 V. Jos -valo ei pala, vaikka ohjausyk-
@) e kuin 2,8 V. Jos LED-valo ei pal ikka ohj k
g E g g sikkddn on kytketty virta, paristo on vaihdettava.
') E - E E FAULT Ohjausohjelmassa on muodostunut vika. Lisétie-
. m |8 == toja on vaihtosuuntaajayksikon ohjelmointiop-
E3 — = aassa.
e2 Muicls|olls i —
P £—I” =217 ﬂ]) PWR OK Sisdinen jannitteensyottd on kunnossa.
oaﬁﬁ%ﬁk Pr— —
C Ol (14| 2 1|2 WRITE Kirjoitus muistikorttiin on kaynnissa. Ala irrota
‘ — muistikorttia.
T —
¥IO]& (] %
—||= |—||=
O|ls |1O] B
== = |=
]
x
=8|
‘ © %

|
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Oletusarvoiset 1/0-kytkennat (ZCU)

Relelahdot

XRO1...XRO3

Valmis
250 VAC/30V DC
2A

Kay
250 VAC/30V DC
2A

Vika(-1)
250 V AC / 30 V DC
2A

NC

Ulkoinen sy6ttod

XPOW

24V DC, 2 A min. (ilman lisdvarustemoduuleja)

GND
+24VI

Ohjejéannite ja analogiatulot J1,J2, XAl
. A . All: U JAI2: U

AI1/AI2 virran/jannitteen valinta =T TAD]

Tehdasasetus, ei ohjelmoitu. Al2—

0(4)...20 mA, Rj, = 100 ohm ) Al2+ 6

Nopeusohje All-

0(2)...10 V, R;, > 200 kohm 2 All+ /

Maa AGND

-10 v DC, R 1...10 kohm —VREF

10 VDC, R 1...10 kohm +VREF

Analogialahdot

Moottorin virta 0...20 mA, R < 500 ohm

AGND

Moottorin nopeus (rpm) 0...20 mA,

R <500 ohm AO1 —
Taajuusmuuttajien valinen liitanta XD2D L J:_

Suojavai 4
Taajuusmuuttajien valinen liitanta ) BGAN D g

B 1
Liitannan paatevastus J3
Safe torque off -toiminto XSTO
- . g IN2 4 .
Safe torque off -toiminto. Molempien piirien on —— .,
oltava suljettuina, jotta taajuusmuuttaja INL 3 L - |—¢—/ AJ
- 4) SGND 2 L Lo

kaynnistyy. ouT 1 e T
Digitaalitulot XDI = L
Tehdasasetus, ei ohjelmoitu. DI6
Vakionopeuden 1 valinta (1 = kaytdssa) >’ DI5 —
Kiihdytyksen ja hidastuksen valinta ®/ DI4 —
Kuittaus DI3 —
Eteen (0) / Taakse (1) DI2 —
Seis (0) / Kayntiin (1) DI1 —
Digitaalitulot/-lahdot XDIO
Lahto: Kay DIO2 2
L&ht6: Valmius DIO1
Maadoituksen valinta ) J6
Apujannitelahts, digitaalinen lukitus ® XD24
Digitaalitulon/-1&hddén maa DIOGND
+24V DC 200 mA Y +24VD
Digitaalitulon maa DICOM
+24 V DC 200 mA ) +24VD
Kayntilupasignaali ©/ DIIL
Turvatoimintomoduulin liitéant& X12
Ohjauspaneelin liitanta X13
Muistiyksikon liitanta X205
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Huomaa:

Kaikissa ruuviliittimissa voidaan kayttaa johdinkokoja 0,5 ... 2,5 mm? (24...12 AWG; seka
saikeinen etta yksijohtiminen johdin). Kiristysmomentti on 0,5 Nm.

D Virtatulo [0(4)...20 mA, Rin = 100 ohm] tai jannitetulo [0(2)...10 V, R;, > 200 kohm] valitaan
siirtoliittimella J2. Asetuksen muuttaminen vaatii ohjausyksikon uudelleenkaynnistyksen.

2) Virtatulo [0(4)...20 mA, Rj, = 100 ohm] tai jannitetulo [0(2)...10 V, R;, > 200 kohm] valitaan
siirtoliittimellda J1 Asetuksen muuttaminen vaatii ohjausyksikon uudelleenkaynnistyksen.

3) Katso kohta Taajuusmuuttajien valinen liitanta (XD2D) (sivu 57).
4) Katso kappale Safe torque off -toiminto (sivu 157).
5) Vakionopeus 1 maaritetddn parametrilla 22.26.

6) 0 = Parametreilla 23.12 ja 23.13 maaritetyt kiihdytys- ja hidastusrampit ovat kaytossa.
1 = Parametreilla 23.14 ja 23.15 maaritetyt kiihdytys- ja hidastusrampit ovat kaytdssa.

7 Siirtoliitin/kytkin J6. M&érittaa, erotetaanko DICOM ja DIOGND (eli yhteinen referenssi
kelluville digitaalituloille; kaytdnndssa tassa valitaan, onko digitaalituloilla maadoitus vai
jannitelahde). Katso myds Maadoituksen eristyskaavio (ZCU) (sivu 61).

8) Katso kohta DIIL-tulo (sivu 56).

9 Naiden lahtojen kokonaiskapasiteetti on 4,8 W (200 mA / 24 V), josta vahennetaan
DIO1- ja DIO2-liitant6jen kuluttama teho.
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Oletusarvoiset 1/0-kytkennat (BCU)

Taajuusmuuttajien valinen liitanta XD2D
B 1
Taajuusmuuttajien valinen liitants 2 A 2
BGND 3
Vaippa 4
RS485-liitanta X485
B )
R A 6
Ei kaytossa BGND 7
Vaippa 8
Relelahdot XRO1...XRO3
Valmis NC
250 VAC/30V DC \C X
2A | E— B
Ka
ZSgVACISOVDC ~_
2A L § i
- —— X Vika
Vlka(-l) \C LI
250 VAC/30V DC
2A | NO
Safe torque off -toiminto XSTO, XSTO OUT
ouT 1 —
Safe torque off -toiminnon tulo. Molempien piirien on oltava SGND 2 J |_ b r- ;4';_‘
suljettuina, jotta taajuusmuuttaja kaynnistyy. 2 INT 3 . .
IN2 4 L — __h
INT 5 =
Safe torque off -lahtd vaihtosuuntaajamoduuleihin 2 SI?\";D 3 Vaihtosuuntaajamoduuleihin
SGND 8
Digitaalitulot XDl
Seis (0) / Kayntiin (1) DI1
Eteen (0) / Taakse (1) DI2
Kuittaus DI3
Kiihdytyksen ja hidastuksen valinta ) Dl4
Vakionopeuden 1 valinta (1 = kaytossa) ) DI5
Tehdasasetus: ei ohjelmoitu. DI6
Kayntilupasignaali DIIL
Digitaalitulot/-lahdot XDIO
Lahto: Valmius DIO1 1
Lahto: Kay DIO2 2
Digitaalitulon/-lahddn maa DIOGND 3
Digitaalitulon/-lahddn maa DIOGND 4
Apujannitelahto XD24

+24V DC 200 mA®

+24VD

Digitaalitulon maa

DICOM

+24V DC 200 mA®

+24VD

Digitaalitulon/-lahddn maa

DIOGND

Maadoituksen valintakytkin 7

DICOM = DIOGND

Analogiatulot, ohjejannitelahto

Al

10V DC, R 1...10 kohm +VREF
-10V DC, R 1...10 kohm -VREF
Maa AGND
Nopeusohje All+

0(2)...10 V, Ry, > 200 kohm &

Tehdasasetus: ei ohjelmoitu.
0(4)...20 mA, Rj, = 100 ohm 9

Analogialahdot

Moottorin nopeus (rpm) 0...20 mA, R_ < 500 ohm

Moottorin virta 0...20 mA, R < 500 ohm

Ulkoinen syottd

24V DC, 2,05A
Sy6ttd voidaan varmistaa kahdennuksella.

Turvatoimintomoduulin liitanta

Ohjauspaneelin liitanta

Muistiyksikon liitanta

X205
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Huomaa:

Kaikissa ruuviliittimissa voidaan kayttaa johdinkokoja 0,5 ... 2,5 mm? (24...12 AWG; seka
saikeinen etta yksijohtiminen johdin). Kiristysmomentti on 0,5 Nm.

1) Katso kohta Taajuusmuuttajien valinen liitanta (XD2D) (sivu 57).
2) Katso kappale Safe torque off -toiminto (sivu 157).

8) 0 = pParametreilla 23.12 ja 23.13 méaritetyt kiihdytys- ja hidastusrampit ovat kaytossa.
1 = Parametreilla 23.14 ja 23.15 maaritetyt kiihdytys- ja hidastusrampit ovat kaytossa.

4) Vakionopeus 1 maaritetdan parametrilla 22.26.
5) Katso kohta DIIL-tulo (sivu 56).

6) Naiden l&htdjen kokonaiskapasiteetti on 4,8 W (200 mA / 24 V), josta vahennetdan
DIO1- ja DIO2-liitantdjen kuluttama teho.

) Maarittaa, erotetaanko DICOM ja DIOGND (eli yhteinen referenssi kelluville digitaalitu-

loille; kaytAnndssa tassa valitaan, onko digitaalituloilla maadoitus vai jannitelahde). Katso
my6s Maadoituksen eristyskaavio (BCU) (sivu 62).

DICOM=DIOGND ON: DICOM kytketty DIOGND-liittimeen. OFF: DICOM ja DIOGND erotettu.

8) virran [0(4)...20 mA, R, = 100 ohm] tai jannitteen [0(2)...10 V, R;, > 200 kohm] tulo valittu
kytkimella Al1. Asetuksen muuttaminen vaatii ohjausyksikén uudelleenkaynnistyksen.

9 Virran [0(4)...20 mA, R, = 100 ohm] tai jannitteen [0(2)...10 V, R;, > 200 kohm] tulo valittu
kytkimella Al2. Asetuksen muuttaminen vaatii ohjausyksikén uudelleenkaynnistyksen.

Ohjausyksikon (XPOW) ulkoinen virransyo6tto
ZCU

Oletuskokoonpanossa ZCU-ohjausyksikko saa virran tehomoduulista. Ulkoinen +24 V DC:n

(2 A) virransyo6ttd ohjausyksikolle voidaan kytkea riviliittimeen XPOW. Ulkoisen virransy6ton

kayttaminen on suositeltavaa, jos

* ohjauskortin on pysyttava toiminnassa virtakatkosten aikana, esimerkiksi keskeyty-
mattoman kenttavaylatiedonsiirron vuoksi

* virtakatkoksen jalkeen tarvitaan valiton uudelleenkaynnistys (ohjauskortin kaynnistys-
viive ei ole sallittu).

Katso myds ohjelmointiopas, parametri 95.04.

BCU

BCU:n virransyottona kaytetddn 24 V DC:n (2 A) syottoa. Virransyottod kytketaan riviliitti-
meen XPOW. Sy6ttd voidaan varmistaa kytkemalla toinen syottd samaan riviliittimeen.

DI6 PTC-anturin tulona

PTC-anturi voidaan kytked tahan tuloon moottorin lampétilan mittausta varten seuraavassa
kuvatulla tavalla. Vaihtoehtoisesti anturi voidaan kytked FEN-xx-anturiliitdntdmoduuliin. Jata
ohjauskaapelin anturin puoleisessa padssa suojavaipat liittdmatta tai maadoita ne epasuorasti
muutaman nanofaradin suurtaajuuskondensaattoreilla, esim. 3,3 nF / 630 V. Suojavaippa voi-
daan maadoittaa myds suoraan molemmista paista, jos ne ovat samassa maadoituslinjassa
eika paiden valilla ole merkittéavaa jannitepudotusta. Katso parametriasetukset ohjelmointiop-
paasta.
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— +24VD
PTC \—ﬁ — — D16
7 ‘

mukaisesti, moottorin lampatila-anturin kytkenté vaatii kaksinkertaisen tai vahviste-

tun eristyksen moottorin jannitteisten osien ja anturin vélille. Jos kokoonpano ei tayta
asetettuja vaatimuksia, 1/0-kortin liittimet taytyy suojata kosketukselta eika niité saa kytkea
muuhun laitteeseen, tai lampétila-anturi taytyy eristda 1/O-liittimista.

2 VAROITUS! Koska edella kuvattuja tuloja ei ole eristetty IEC 60664 -standardin

All tai Al2 Pt100-, Pt1000-, PTC- tai KTY84-anturitulona

Analogiatulon ja -lahddn valille voidaan alla olevan kuvan mukaisesti kytkea kolme Pt100-,
Pt1000- tai PTC-anturia tai yksi KTY84-anturi moottorin lampdtilan mittausta varten. (Vaihto-
ehtoisesti KTY-anturi voidaan kytke&a analogiseen FIO-11- tai FAIO-01-1/O-laajennusmoduu-
liin tai FEN-xx-anturiliitAntamoduuliin.) J&ta ohjauskaapelin anturin puoleisessa paassa
suojavaipat littAmatta tai maadoita ne epasuorasti muutaman nanofaradin suurtaajuuskon-
densaattoreilla, esim. 3,3 nF / 630 V. Suojavaippa voidaan maadoittaa my®s suoraan
molemmista paistd, jos ne ovat samassa maadoituslinjassa eika paiden valilla ole merkitta-
vaa jannitepudotusta.

1...3 x PtL0O/Pt1000/PTC tai 1 x KTY84 XAl
- An+ |1

o - Aln-
T T L

XAO
AOn 2)
AGND

1 Jos Al on kaytossa, aseta tulon tyyppi jannitteeksi kytkimelld/siirtoliittimelld J1 (ZCU) tai kytkimella Al1
(BCU). Jos Al2 on kaytossa, aseta tulon tyyppi kytkimella J2 (ZCU) tai Al2 (BCU). Aseta kyseisen analogiatu-
lon yksikoksi V (voltti) parametriryhméssa 12 Vakio-Al.

2) Valitse heratetila parametriryhméssa 13 Vakio-AO.

VAROITUS! Koska edelld kuvattuja tuloja ei ole eristetty IEC 60664 -standardin
A mukaisesti, moottorin lampdtila-anturin kytkenté vaatii kaksinkertaisen tai vahvis-

tetun eristyksen moottorin jannitteisten osien ja anturin valille. Jos kokoonpano ei
tayta asetettuja vaatimuksia, I/O-kortin liittimet taytyy suojata kosketukselta eika niita saa
kytked muuhun laitteeseen, tai lampotila-anturi taytyy eristaa I/O-liittimista.

DIIL-tulo

DIIL-tuloa kaytetaan turvapiirien liittdmiseen. Tulon parametriarvot on oletuksena valittu
siten, ettd yksikko pysahtyy, jos tulosignaali menetetaan.
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Taajuusmuuttajien valinen liitdnta (XD2D)
Taajuusmuuttajien valinen litnté on ketjutettu RS-485-liitant&, joka mahdollistaa isénté/orja-
tiedonsiirron (yksi isanta ja useita orjia).

Aktivoi taajuusmuuttajien valisen liithinnan viimeisina laitteina olevien vaihtosuuntaajien
paatevastukset. Poista keskimmaisten vaihtosuuntaajien paatevastukset kaytosta.
Ohjausyksikdiden asetukset:

. _— . Kytkimet/siirtolii
Ohjausyksikdn tyyppi timen asento Asetukset
7CU-12 Paatevastus poissa kaytosta.
. J3
(runkokoko R5i) Paatevastus kaytossa.
7CU-14 =1+ PAaatevastus kaytossa.
. . . . J3
(runkokoot R1i...R4i, R6i, R7i) <= Pastevastus poissa kaytosta.
BCU-x2 ON = Paétevastus kaytdssa.
(runkokoko R8i ja usean moduulin D2D.TERM
kokoonpanot) OFF = Paétevastus poissa kaytosta.

Kayta kaapeloinnissa suojattua, parikierrettya kaapelia (~100 ohm, esim. PROFIBUS-
yhteensopivaa kaapelia). Parhaan mahdollisen hairionsiedon takaamiseksi on suositeltavaa
kayttaa laadukasta kaapelia. Pida kaapeli mahdollisimman lyhyena. Liitinn&n enimmaispi-
tuus on 50 metrid. Valta tarpeettomia silmukoita ja kaapelin vetamista tehokaapeleiden
(esim. moottorikaapelien) l&heisyyteen. Maadoita kaapelien suojavaipat kuten kohdassa
Ohjauskaapelilitannat sivulla 89 on kuvattu.

Seuraavassa kaaviossa esitetdan taajuusmuuttajien valisen liitdnnan kytkennat.

.....................................

BGND | 3 (=]

BGND | 3 | < —
(.
[

BGND | 3 (= |

O+ |« <t O+ |« <t O+ | N <
N N N
Rlo|<lgl g Rlo|<|g|g Qlol<la| &
3 g g
‘Aatevastus asennossa ON Paatevastus asennossa OFF Paatevastus asennossa ON

Safe torque off (XSTO, XSTO OUT)

Molempien kytkent6jen (OUT1 - IN1 ja IN2) on oltava suljettuina. Riviliittimessé& on oletuk-
sena piirin sulkevat johtimet. Irrota johtimet ennen ulkoisen Safe torque off -piirin kytke-
mista taajuusmuuttajaan.

BCU-x2-ohjausyksikon XSTO OUT -liitanta kytketddn yhden vaihtosuuntaajamoduulin

STO IN -litantdan. Jos vaihtosuuntaajayksikdssa on useita moduuleja, yhden moduulin
STO OUT -liitdnta kytketd&n seuraavan moduulin STO IN -liitantaan ja niin edelleen, kun-

nes kaikki moduulit ovat ketjussa.
Lisatietoja Safe torque off -toiminnon asentamisesta on luvussa Safe torque off -toiminto
(sivu 157).
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FSO-xx-turvatoimintomoduulin liitanta (X12)

Katso ACS880 multidrive cabinets and modules electrical planning instructions
(3AUA0000102324, englanninkielinen) ja FSO-12- tai FSO-21-moduulin kayttdopas
(3AXD50000015612 tai 3AXD50000015614, englanninkielinen).

SDHC-muistikorttipaikka (vain BCU-x2)

BCU-x2-ohjausyksikdssa on sisdinen dataloggeri, joka keraa reaaliaikaista dataa vaih-
tosuuntaajamoduuleista vikojen jaljittamisessa ja analysoinnissa kaytettavaksi. Data tallen-
tuu SD CARD -korttipaikassa olevaan SDHC-muistikorttiin, josta ABB:n huoltohenkilokunta
saa sen analysoitavaksi.
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Ohjausyksikon liitantatiedot

Jannitesyo6tto
(XPOW)

Relelahdot RO1...RO3
(XROL1...XRO3)

+24 V:n lahto
(XD24:2 ja XD24:4)

Digitaalitulot DI1...DI6
(XDI:1...XDI:6)

Kéaynnistyksen lukituksen tulo DIIL
(XD24:1 [ZCU))
(XDI:7 [BCU])

Digitaalitulot/-lahddt DIO1 ja DIO2
(XDIO:1 ja XDIO:2)

Tulo-/I&htdtilan valinta parametreilla.

DIO1 voidaan méaaritelld taajuustuloksi
(0...16 kHz, jossa 4 mikrosekunnin lai-
tesuodin) 24 V:n tasaisella suorakaide-
aaltosignaalilla (sinimuotoista tai muuta
aaltomuotoa ei voida kayttaa). DIO2 voi-
daan maarittaé 24 V:n tasaisen suora-
kaideaaltosignaalin lahdoksi. Lisatietoja
on ohjelmointioppaassa (parametri-
ryhma 11).

Analogiatulojen ohjejannitelahdot
+VREF ja -VREF
(XAl:1 ja XAl:2)

Analogiatulot All ja Al2
(XAl:4.. . XAl:7)

Virta-/jannitetulon valinta siirtoliittimill&a
tai kytkimill&.

Liittimen nastavali 5 mm, johtimen koko 2,5 mm?
24V (210 %) DC, 2 A

Ulkoinen tehonsyottd. BCU:n sy6ttd voidaan varmistaa
kahdennuksella.

Liittimen nastavali 5 mm, johtimen koko 2,5 mm?
250 VAC/30V DC,2A
Suojattu varistoreilla

Liittimen nastavali 5 mm, johtimen koko 2,5 mm?

Naiden lahtdjen kokonaiskapasiteetti on 4,8 W (200 mA/ 24 V),
josta vahennetaan DIO1- ja DIO2-liitantdjen kuluttama teho.

Liittimen nastavali 5 mm, johtimen koko 2,5 mm?2

24 V:n logiikkatasot: 0<5V,1>15V

Rin: 2,0 kohm

Tulon tyyppi: NPN/PNP (DI1...DI5), NPN (DI6)

Laitesuodin: 0,04 ms, digitaalinen suodatus 8 ms:iin saakka

DI6 (XDI:6) -tuloa voidaan vaihtoehtoisesti kayttdd PTC-termistorien
tulona.

0 >4 kohm, 1 < 1,5 kohm

Imax: 15 MA (DI1...DI5), 5 mA (DI6)

Liittimen nastavali 5 mm, johtimen koko 2,5 mm?

24 V:n logiikkatasot: 0 <5V, 1>15V

Rin: 2,0 kohm

Tulon tyyppi: NPN/PNP

Laitesuodin: 0,04 ms, digitaalinen suodatus 8 ms:iin saakka

Liittimen nastavali 5 mm, johtimen koko 2,5 mm?

Tuloina:

24 V:n logiikkatasot: 0 <5V,1>15V

Rin: 2,0 kohm

Suodatus: 0,25 ms (ZCU), 1 ms (BCU)

Laht6in&:

Kokonaislahtovirraksi liitdnnasta +24 VD on rajoitettu 200 mA.

+24VD

T

DIOx

DIOGND

Liittimen nastavali 5 mm, johtimen koko 2,5 mm
10V £1 % and —10 V #1 %, R|gaq 1...10 kohm
Suurin 1&htdvirta: 10 mA

2

Liittimen nastavali 5 mm, johtimen koko 2,5 mm?

Tulovirta: —20...20 mA, R;, = 100 ohm

Jannitetulo: —10...10 V, R, > 200 kohm

Differentiaaliset tulot, yhteismuotoalue +30 V

Naytteenottovali kanavaa kohti: 0,25 ms

Laitesuodin: 0,25 ms, sdadettava digitaalinen suodatus 8 ms:iin
saakka

Asettelutarkkuus: 11 bitti& + merkkibitti

Epétarkkuus: 1 % téydesta arvosta
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Analogialdhddt AO1 ja AO2
(XAO)

Taajuusmuuttajien vélinen liitanta
(XD2D)

RS-485-liitantéa
(X485) (vain BCU)

Safe torque off -liitédnta
(XSTO)

Safe torque off -1ahto
(XSTO OUT) (vain BCU)

Ohjauspaneelin liitanta (X13)

Ethernet-liitanta
(XETH) (vain BCU)

SDHC-muistikorttipaikka
(SD CARD) (vain BCU)

Liittimen nastavali 5 mm, johtimen koko 2,5 mm?
0...20 mA, Ryyorma < 500 ohm

Taajuusalue: 0...300 Hz (ZCU), 0...500 Hz (BCU)
Tarkkuus: 11 bittia + merkkibitti
Epéatarkkuus: 2 % téydesta arvosta

Liittimen nastavali 5 mm, johtimen koko 2,5 mm?
Fyysinen kerros: RS-485
Paatevastuksen valinta siirtoliittimella tai kytkimella

Liittimen nastavali 5 mm, johtimen koko 2,5 mm?
Fyysinen kerros: RS-485

Liittimen nastavali 5 mm, johtimen koko 2,5 mm?
Tulojannitealue: -3...30 V DC

Logiikkatasot: 0 <5V, 1> 17V
Taajuusmuuttajan kaynnistys vaatii, ettd molempien liitantdjen arvo
onl.

Virrankulutus: 66 mA (jatkuva) kutakin STO-kanavaa ja
vaihtosuuntaajamoduulia kohti

EMC (hairidnsieto) standardin IEC 61326-3-1 mukaisesti

Liittimen nastavali 5 mm, johtimen koko 2,5 mm?
Vaihtosuuntaajamoduulin STO-liitAntéd&n. Katso luku Safe torque off
-toiminto (sivu 157).

Liitin: RJ-45

Kaapelin pituus <3 m

Liitin: RJ-45

Muistikortin tyyppi: SDHC
Muistin enimmaiskoko: 4 GB

Ohjausyksikon liittimet tayttavat Protective Extra Low Voltage (PELV) -vaatimukset. Relelahddn PELV-vaatimukset
eivat tayty, jos relelahtdtn on kytketty yli 48 V:n jannite.
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Maadoituksen eristyskaavio (ZCU)

XPOW
| +24VI [ 1 |\
| GND [ 2 |

+VREF

-VREF

AGND
All+
All-
Al2+
Al2—

Yhteismuotoinen jannite
kanavien valilla +30 V

§-4m<nbcnn)w

O

AO1
AGND

AO2
AGND

p—

B

A
BGND
XRO1, XRO2, X
NC

X
RN N (@ EN TR
N
O

O
7

X

DIIL
+24VD
DICOM
+24VD
DIOGND

b
O
x
Sl N N SIS E N

o

[ DIO1
[ DIO2

RV

>[N
9

DI1
DI2
DI3
Dl4
DIS
DI6

i

—

Ty

bed
Aw|(N[R (D o|o|s|w|N|-

OouT1
GND
IN1
IN2

—

Maa

*Maadoituksen valintakytkimen (J6) asetukset

(zCU-12)
=+ (ZCU-14)
Digitaalituloissa yhteinen maa (DICOM kytketty DIOGND-liittimeen). Tdma on oletusasetus.

(zCU-12)

e s (ZCU-14)

Digitaalitulojen DI1...DI5 ja DIIL (DICOM) maadoitus on erotettu DIO-signaalin maadoituksesta
(DIOGND). Eristysjannite 50 V.
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Maadoituksen eristyskaavio (BCU)

XPOW
+24VI 1
GND 2
+24VI 3
GND 4
XAl
+VREF 1
—VREF 2
AGND 3
All+ 4 - - — -
Al 5 Yhteismuotoinen jénnite kunkin
Al2+ 6 ’ Al-tulon ja AGND-kytkennén
Al2— 7 valilla on +30 V.
XAO
AO1 1
AGND 2 ]\
AO2 3 {
AGND 4
XD2D
B 1
A 2 1
BGND 3 [
SHIELD 4
XRO1, XRO2, XRO3
NC 11 — %
COM 12 - -
NO g —
NC 21 %
COM 22 _—/[I’__
NO 23— i
NC 31 i
COM 32 _—/fl’__
NO 33 A— I
XD24
+24VD 5
DICOM 6
+24VD 7
DIOGND 8
XDIO
DIO1 1
DIO2 2 1
DIOGND 3 [
DIOGND 4
XDI
DIl 1 *
DI2 2 ’
DI3 3 - <
DI4 4 ’
DI5 5
DI6 6
DIIL 7
XSTO
ouT 1
SGND 2
IN1 3
IN2 4
XSTO OUT
IN1 5
SGND 6
IN2 7
SGND 8 Maa

*Maadoituksen valinnan (DICOM = DIOGND) asetukset

DICOM=DIOGND: ON
Digitaalituloissa yhteinen maa (DICOM kytketty DIOGND-liittimeen). Tdm& on oletusasetus.

DICOM=DIOGND: OFF

Digitaalitulojen DI1...DI5 ja DIIL (DICOM) maadoitus on erotettu DIO-signaalin maadoituksesta
(DIOGND). Eristysjannite 50 V.
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Sahkoliitannat

Yleista

Tassa luvussa kuvataan ACS880-107-vaihtosuuntaajayksikdiden sahkaliitantoja.

Tassa luvussa esitetyt piirikaaviot ovat yksinkertaistettuja versioita. Tarkempia tietoja on
laitteen mukana toimitetuissa piirikaavioissa.

Lisatietoja kaapelivalinnoista, suojauksista jne. on oppaassa Electrical planning instructions
for ACS880 multidrive cabinets and modules (3AUA0000102324 [englanninkielinen]).

VAROITUS! Tassa luvussa kuvatut tydt saa tehda vain valtuutettu sdhkéalan

A ammattilainen. Ennen taajuusmuuttajan asennusta, kayttéonottoa, kayttoa tai
huoltoa on luettava Safety instructions for ACS880 multidrive cabinets and modu-
les (3AUA0000102301 [englanninkielinen]).

Sahkaliitantdjen kiristysmomentit on kerrottu luvussa Tekniset tiedot.
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Sahkoturvallisuuden varotoimet

Nama tiedot koskevat kaikkia taajuusmuuttajaan, moottorikaapeliin ja moottoriin liittyvia toita.

2 VAROITUS! Noudata naitéa ohjeita. Ohjeiden laiminlydnti voi aiheuttaa fyysisen

vamman tai hengenvaaran tai vahingoittaa laitteistoa. Asennus- ja huoltotdita saa
tehdé vain ammattitaitoinen séhkdasentaja. Tee seuraavat toimenpiteet ennen

asennus- tai huoltotéiden aloittamista.

1.
2.

Méaarittele tytkohde selkeasti.

Irrota kaikki mahdolliset janniteléahteet.

* Avaa taajuusmuuttajan paakuormanerotin [Q1] tai veda paakatkaisija [Q1] ulos
taajuusmuuttajasta (sen mukaan, kumpi on kaytéssd). Huomaa, etta joissakin taa-
juusmuuttajissa on kaksi paédkuormanerotinta[Q1.1 ja Q1.2].

*  Avaa sy6ttbmuuntajan erotin, silla taajuusmuuttajan padkuormanerotin tai katkaisija
ei poista taajuusmuuttajan syottokiskojen tai jannitemittarin (lisavaruste +G334) jan-
nitetta.

* Varmista, ettd uudelleenkytkeytyminen ei ole mahdollinen. Lukitse erotinkytkimet
avoimeen asentoon ja liité niihin varoitusmerkinta.

* Irrota mahdolliset ohjauspiirien ulkoiset virtalahteet ennen ohjauskaapelien kéasit-
telya.

* Kun olet irrottanut taajuusmuuttajan virtalahteestd, odota aina 5 minuuttia, jotta
tasajannitevalipiirin kondensaattorien varaus ehtii purkautua ennen jatkamista.

Suojaa mahdolliset muut tytkohteen jannitteiset osat kosketukselta.
Ole erityisen varovainen paljaiden johtimien lahella.

Varmista mittaamalla, etta jarjestelma on jannitteeton.
e Kayta yleismittaria, jonka impedanssi on vahintaan 1 Mohm.

* Varmista, ettd taajuusmuuttajan syottokaapelin liittimien ja maadoituskiskon (PE)
valinen jannite on lahella O volttia.

Asenna paikallisten maaraysten mukainen tyémaadoitus. Jos kokoonpanossa on
maadoituskytkin (lisdvaruste +F259, [Q9]), sulje se, tai kytke vaihto- ja tasajannitekis-
kot maadoitukseen valiaikaisella maadoitustydkalulla.

Pyyda tydlupa sahkdasennuksista vastaavalta henkil6lta.
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Yleisia huomautuksia

Staattinen sahko

VAROITUS! Piirikorttien komponentit ovat erittain herkkia staattiselle sahkolle.
(12 Pida ranteessasi maadoitusranneketta, kun kasittelet piirikortteja. Valta korttien
koskemista, jos se ei ole tarpeen.

Optiset komponentit

Valokuitukaapeleita on kasiteltava varoen. Valokuitukaapelia irrotettaessa on aina tartut-
tava liittimeen, ei itse kaapeliin. Kuidut ovat erittain herkkia lialle, joten niihin ei tulisi kos-
kea paljain kasin. Optisen kaapelin tekniset tiedot:

e Varastointilampdtila: —55...+85 °C

e Asennuslampdétila: —20...+70 °C

e Suurin hetkellinen vetolujuus: 50 N

* Pienin lyhytkestoisen taivutuksen sade: 25 mm

e Pienin pitk&kestoisen taivutuksen sade: 35 mm

e Suurin pitkékestoinen vetolujuus: 1 N

e Taivutus: enintdén 1 000 syklia

Tavallisesti ABB:n taajuusmuuttajatuotteissa kaytetddn 5 ja 10 megabaudin optisia Avago
Technologies’ Versatile Link -komponentteja. Huomaa, etta optisen komponentin tyyppi ei
suoraan vaikuta todelliseen tiedonsiirtonopeuteen.

Huomautus: Valokuituliitinn&n optisten komponenttien (lahetin ja vastaanotin) tulee olla
samantyyppisia.

Muovivalokuitukaapeleita (POF-kaapeleita) voidaan kayttaa seka 5 etta 10 MBd:n optisten
komponenttien kanssa. 10 MBd:n komponenttien kanssa voi kayttda myés Hard Clad
Silica (HCS®) -kaapeleita, joilla voidaan kayttaa pidempia tiedonsiirtoetaisyyksia vahaisen
vaimennuksen ansiosta. HCS®-kaapeleita ei voi kayttaa 5 MBd:n optisten komponenttien
kanssa.

POF- ja HCS®-kaapelien valokuituliitannan maksimipituudet ovat 20 ja 200 metria.

Asennuksen eristysmittaukset

Vaihtosuuntaajayksikko

Vaihtosuuntaajayksikoélle ei tule tehda jannitekokeita tai eristysresistanssimittauksia, silla
se voi aiheuttaa vahinkoja. Jokainen taajuusmuuttajajarjestelma on testattu tehtaassa
paapiirin ja rungon valisen eristyksen osalta. Taajuusmuuttajan sisélla on myés jannitteen
rajoituspiirejd, jotka rajoittavat testausjannitettd automaattisesti.
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Moottori ja moottorikaapeli

VAROITUS! Eristysmittaukset on tehtéava ennen taajuusmuuttajan kytkemista
verkkoon. Varmista, etta taajuusmuuttaja on kytketty irti syotosta.

Moottorin ja moottorikaapelin eristys tarkistetaan seuraavasti:
1. Tarkista, ettd moottorikaapeli on irrotettu vaihtosuuntaajayksikon lahtoliittimista.

2. Mittaa vaihejohtimien valinen eristysvastus (U1-V1, U1-W1 ja V1-W1) seka kunkin vai-
hejohtimen ja suojamaajohtimen (PE) valinen eristysvastus 1 000 V DC:n mittausjénnit-
teella. ABB:n moottoreiden eristysvastuksen tulee olla yli 100 megaohmia (ohjearvo
lampdtilassa 25 °C). Lisatietoja muiden moottorien eristysvastuksista on valmistajan
ohjeissa. Huomautus: Moottorin kotelon siséalla oleva kosteus pienentaa eristysvas-
tusta. Jos epdilet, etté kotelon sisalla on kosteutta, kuivata moottori ja toista toimenpide.
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Moottorikaapelin kytkeminen — runkokoot R1i...R5i

Kaavio

Vaihtosuuntaajayksikon kenttad L
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1) 360 asteen maadoitus kaapelilapiviennissa

2) Kayta erillistd maadoituskaapelia, jos kaapelin suojavaipan johtokyky on alle 50 % vaihejohtimen
johtokyvysta kaapelissa, jossa ei ole symmetristda maadoitusjohdinta (katso ACS880 multidrive cabinets
and modules, Electrical planning instructions [3AUA00000102324, englanninkielinen]).

3) Runkokoossa R4i ei vélttdmattéa ole riviliitintd X2, jos kokoonpano (esimerkiksi lahtdsuotimet) ei vaadi
sita. Kytke kaapelijohtimet talléin suoraan vaihtosuuntaajamoduuliin ja kaapelin suojavaippa suoraan
PE-kiskoon.

Huomautus:

Jos moottorikaapelissa on suojavaipan liséksi symmetrinen maadoitusjohdin, kytke maadoitusjohdin
maadoitusliittimeen seka taajuusmuuttajan ettéd moottorin paassa.

Ala kayta epasymmetrista moottorikaapelia. Jos moottorikaapelin neljis johdin kytketaan moottorin
paassa, laakerivirrat lisdantyvat ja lyhentavat laakerin kayttoikaa.
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Moottorikaapelin liitannan vaiheet
VAROITUS! Noudata oppaassa ACS880 multidrive cabinets and modu-

/ll\ /|\ les (3AUA0000102301 [englanninkielinen]) annettuja ohjeita. Ohjeiden
. laiminlydnti voi aiheuttaa fyysisen vamman tai hengenvaaran tai vauri-

oittaa laitetta. Katso edella olevaa kaaviota. Lahtdliittimien kojetunnuk-

set ovat yksikdn mukana toimitetuissa kaapelointikaavioissa.

1.

Suorita ennen tyon aloittamista kohdassa Sahkaoturvallisuuden varotoimet sivulla 64
kuvatut vaiheet.

Veda kaapeli kenttdan tiivistelaipan kautta. Poista kaapelin kuori tiivistelaipan lapi
menevalta osalta.

Leikkaa kaapeli sopivaan pituuteen ja kuori erillisten johtimien paat.

Muodosta erillinen johdin kiertamalla kaapelin vaipan saikeet yhteen ja purista siihen
holkki. (Runkokoko R4i: liita kaapelin suojavaippa PE-kiskoon puristusrengasiliittimella.)

Liita johtimet riviliittimeen/liittimeen X2. (Jos X2 ei sisélly kokoonpanoon, liité vaihejoh-
timet suoraan vaihtosuuntaajamoduulin 1&htdliittimiin.)

Kiinnita kaapeli kaapin sisépuolella mekaanisesti.
Kirista tiivistelaippa.

Kytke kaapelit moottoriin moottorivalmistajan ohjeiden mukaan. Kiinnita erityisesti
huomiota vaihejarjestykseen. Vahenna radiotaajuisia hairiditd maadoittamalla kaape-
lin suojavaippa 360 astetta moottorin kytkentédkotelon l&piviennissa
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Moottorikaapelin kytkeminen — runkokoot R6i ja R7i

69

Kaavio
r F Vaihtosuuntaajamoduuli j B
|| - |

. LAHTO ‘

| |
L E p—
| [— 1]
L Keappr |

Moottori

1) 360 asteen maadoitus kaapelildpiviennissa

2) Kayta erillistd maadoituskaapelia, jos kaapelin suojavaipan johtokyky on alle 50 % vaihejohtimen
johtokyvysté kaapelissa, jossa ei ole symmetristd maadoitusjohdinta (katso ACS880 multidrive cabinets
and modules, Electrical planning instructions [3AUA00000102324, englanninkielinen]).

Huomautus:
Jos moottorikaapelissa on suojavaipan liséksi symmetrinen maadoitusjohdin, kytke maadoitusjohdin
maadoitusliittimeen sekéa taajuusmuuttajan ettd moottorin paassa.

Ala kayta epasymmetrista moottorikaapelia. Jos moottorikaapelin neljas johdin kytketdan moottorin
paassa, laakerivirrat lisdantyvat ja lyhentavat laakerin kayttoikaa.
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Moottorikaapelin liitannan vaiheet

VAROITUS! Noudata oppaassa ACS880 multidrive cabinets and modu-

/ll\ /|\ les (BAUA0000102301 [englanninkielinen]) annettuja ohjeita. Ohjeiden
. laiminlydnti voi aiheuttaa fyysisen vamman tai hengenvaaran tai vauri-

oittaa laitetta.

Katso alla olevat kuvat.

1.

10.
11.

Suorita ennen tyon aloittamista kohdassa Séhkoturvallisuuden varotoimet sivulla 64
kuvatut vaiheet.

Poista kentan alaosaa peittéva suojus.

Veda kaapeli kenttaan kaapelilapivientien kautta. Jos maadoituksen tiivistelaippa on
kaytettavissa, poista kaapelin kuori tiivistelaipan l&api menevasté osasta.

Leikkaa kaapeli sopivaan pituuteen ja kuori erillisten johtimien p&ét. Muodosta erillinen
johdin kiertamalla vaipan saikeet yhteen ja sido se nauhalla.

Purista sopivat kaapelikenkaliittimet vaihejohtimiin ja maadoitusjohtimeen. Lahtokiskojen
mitat on ilmoitettu luvussa Tekniset tiedot.

Kytke kaapelin suojavaippa (ja kaikki maadoitusjohtimet) PE-kiskoon lahelle kaapelei-
den lapivientia.
Kytke moottorikaapelin vaihejohtimet liittimiin U2, V2 ja W2.

Kiinnit kaapeli mekaanisesti. On suositeltavaa maadoittaa suojavaippa 360 astetta
kaapelin lapiviennissa; esimerkki nakyy rakennepiirroksessa (b).

Kytke ohjauskaapelit kohdassa Ohjauskaapeliliitinnat (sivu 89) annettujen ohjeiden
mukaisesti.

Aseta liitinsuoja takaisin paikalleen.

Kytke kaapelit moottoriin moottorivalmistajan ohjeiden mukaan. Kiinnita erityisesti
huomiota vaihejarjestykseen. Vahenna radiotaajuisia hairiditd seuraavasti: maadoita
kaapelin suojavaippa 360 astetta moottorin kytkentakotelossa tai maadoita kaapeli
kiertamalla vaippaa siten, etta litistetyn vaipan leveys on yli vildesosa sen pituudesta.
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360°:n maadoitus
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Moottorikaapelien kytkeminen — runkokoko R8i ja usean
moduulin kokoonpanot, ei moottorilahtékenttaa tai
sinilahtbésuodinta

Jos taajuusmuuttajassa on yhteinen moottorilahtokentta (lisdvaruste +H359), noudata
sivulta 83 alkavaa ohjetta.

Lahtokiskot

Moottorikaapelit tulee liittdd kunkin vaihtosuuntaajamoduulin takana oleviin lahtokiskoihin.
Kiskojen sijainnit ja mitat n&kyvat taajuusmuuttajan mukana toimitetuissa mittapiirroksissa
seka taman oppaan esimerkkipiirroksissa (sivulta 154 eteenpéin).

Kytkentdkaavio (ei lisavarustetta +H366)

Kaikki rinnan kytketyt vaihtosuuntaajamoduulit litetd&n moottoriin omilla kaapeleilla. Kaa-
peleiden lapivienneissa on oltava 360°:n maadoitus.
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Vaihtosuuntaajayksikdiden
kentat

Suositeltavat kaapelityypit on lueteltu oppaassa Electrical planning instructions for ACS880 multidrive
cabinets and modules (3AUA0000102324 [englanninkielinen]).

VAROITUS! Kaapelointi kaikista vaihtosuuntaajamoduuleista moottoriin on teh-
tava samalla tavalla, kaapelityyppi, poikkipinta-ala ja pituus huomioon ottaen.
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Vaihtosuuntaajayksikdiden
kentat
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Kytkentakaavio (lisdvaruste +H366)

Kun kokoonpanossa on liséavaruste +H366, samassa kentédssé olevien vaihtosuuntaaja-
moduulien lahtokiskot kytketaan yhteen siltakytkennalla. Silta tasapainottaa moottorivirran
moduulien valilla, mika lisda kaapelointimahdollisuuksia. On esimerkiksi mahdollista kayt-
taa kaapelimaarad, jota ei muuten voisi jakaa tasaisesti vaihtosuuntaajamoduulien valilla.
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Vaihtosuuntaajayksikon
kentté

Suositeltavat kaapelityypit on lueteltu oppaassa Electrical planning instructions for ACS880 multidrive
cabinets and modules (3AUA0000102324 [englanninkielinen]).

kaytdssa on kolme rinnan kytkettyd moduulia, varmista, etta siltakytkennan kuor-
mituskapasiteetti ei ylity. Jos kaapelointi esimerkiksi kytketddn lahtokiskoihin vain
yhden moduulin kohdalla, kdyta keskimmaista moduulia.

2 VAROITUS! Siltakytkentad kestaa yhden vaihtosuuntaajan nimellisl&ahtotehon. Jos

Huomautus: Lisavaruste +H366 kytkee yhteen vain saman kentén vaihtosuuntaajamoduu-
leita, ei eri kenttiin asennettuja moduuleita. Jos taajuusmuuttajassa on enemman kuin kolme
vaihtosuuntaajamoduulia, varmista, ettd kuorma jakaantuu tasaisesti moduulien valilla:

* Jos kokoonpanossa on kaksi vaihtosuuntaajakenttédd, joissa kummassakin on kaksi
moduulia, kytke molempiin kenttiin yhtd monta kaapelia.

* Jos kokoonpanossa on yksi vaihtosuuntaajakenttd, jossa on kolme moduulia, ja yksi
kenttd, jossa on kaksi moduulia, kaapeleita on oltava samassa suhteessa kuin moduu-
leita. Kytke esimerkiksi kolme viidesta (tai kuusi kymmenesta jne.) kaapelista kent-
tdan, jossa on kolme moduulia, ja loput kaksi viidesta (nelja kymmenesta) kaapelista
kenttdén, jossa on kaksi moduulia.

Moottorikaapelin liitannan vaiheet

Kytkentdja tehtdessa poistetaan ensin kunkin vaihtosuuntaajamoduulin puhallinkelkka,
tehdaéan kytkennat ja asennetaan sitten puhallinkelkka takaisin paikalleen.

Jos kytkent6jen tekemiseen tarvitaan enemman tilaa, voidaan puhallinkelkkojen sijasta
irrottaa koko vaihtosuuntaajamoduulit. Tahan on ohjeita kohdassa Vaihtosuuntaajamoduu-
lin poistaminen (sivu 76).
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Vaihtosuuntaajamoduulin puhallinkelkan irrottaminen

Katso alla olevat piirrokset.

VAROITUS! Toista kohdassa Sahkoéturvallisuuden varotoimet sivulla 64
/ll\ /|\ kuvatut vaiheet. Taydelliset turvaohjeet l6ytyvét oppaasta Safety instructions
. for ACS880 multidrive cabinets and modules (3AUA0000102301
[englanninkielinen]). Ohjeiden laiminlyonti voi aiheuttaa fyysisen vamman
tai hengenvaaran tai vaurioittaa laitetta.

Avaa vaihtosuuntaajamoduulikentén ovi.
Irrota etuosan suojalevyn ruuvit. Vapauta suojalevy nostamalla sitéa hieman.

Irrota puhallinkelkan ylaosan kytkennat.

A\

Irrota puhallinkelkan alaosan kaksi ruuvia.

VAROITUS! Varmista ennen jatkamista, ettd vaihtosuuntaajamoduulin ylaosan
/l\ kiinnittavat kaksi ruuvia ovat paikoillaan.

5. lrrota puhallinkelkan yldosan kaksi ruuvia.
6. Veda puhallinkelkka ulos.
7. Toista samat toimenpiteet saman kentdn muille puhallinkelkoille.

Jatka kohtaan Moottorikaapelilitannat (sivu 80).
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Vaihtosuuntaajamoduulin poistaminen

Katso alla olevat piirrokset.

VAROITUS! Noudata oppaassa Safety instructions for ACS880 multidrive

/ll\ /|\ cabinets and modules (3AUA0000102301, englanninkielinen) annettuja
. turvaohjeita. Ohjeiden laiminly6nti voi aiheuttaa fyysisen vamman tai hen-

genvaaran tai vahingoittaa laitteistoa.

Huomautus: Kuvissa on esitetty runkokoon 2xR8i vaihtosuuntaajakenttd, jossa on lisava-
ruste +F286 (DC-kytkin/erotin). Jos yksikdssa ei ole lisavarustetta +F286, DC-kiskojen
sijoittelu on erilainen, mutta prosessi on muuten sama.

1.

10.

11.

Suorita ennen tyon aloittamista kohdassa Séahkoturvallisuuden varotoimet sivulla 64
kuvatut vaiheet.

Irrota kentdn ylaosaa peittava kosketussuoja.

Irrota moduulin yldosassa oleva riviliitin [X50].

Irrota DC-lahtokiskostot moduulista. Merkitse ruuvien ja aluslevyjen jarjestys ja paikat
muistiin.

Irrota valokuitukaapelit. Irrota myds liittimiin X51...X53 mahdollisesti kytketyt johdot.
Siirrd irrotetut johtimet sivuun.

Kiinnitd moduulin ulosveto- ja asennusramppi (sisaltyy toimitukseen) kaapin jalustaan
niin, etta kiinnikkeen kielekkeet painuvat rampin koloihin. VAROITUS! Ala kayta taa-
juusmuuttajan mukana toimitettua ramppia rakenteille, joiden jalustan korkeus on suu-
rempi kuin 50 mm.

Irrota moduulin alaosan etupuolen kaksi ruuvia.

Irrota moduulin yldosan etupuolen kaksi ruuvia. VAROITUS! Jos kaappi ei ole vaaka-
suorassa, moduuli voi paasta liikkumaan, kun ruuvit on irrotettu.

Veda moduuli varovasti ramppia pitkin ulos. Veda kahvasta oikealla kadellasi ja paina
samalla moduulin jalustaa jatkuvasti jalalla, jotta moduuli ei pddse kaatumaan taaksepain.

Siirra moduuli turvalliseen paikkaan pois tydskentelyalueen valitttmasté laheisyydesta
ja varmista, ettd moduuli ei paase kaatumaan. Kiilaa moduulin pydrét paikoilleen, jos
lattia ei ole taysin tasainen.

Jos kokoonpanossa on muita vaihtosuuntaajamoduuleita, toista samat vaiheet niille.
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Moottorikaapeliliitannat

Katso alla olevat piirrokset.

VAROITUS! Noudata oppaassa Safety instructions for ACS880 multidrive
/ll\ /|\ cabinets and modules (3AUA0000102301 [englanninkielinen]) annettuja
. ohjeita. Ohjeiden laiminlydnti voi aiheuttaa fyysisen vamman tai hengen-

vaaran tai vaurioittaa laitetta.

Irrota l&htokiskojen edessa oleva suojus.

2. Poista kaapelien uloin kuori kaapelilapiviennin (a) kohdalla suojavaipan 360°:n maa-
doitusta varten.

3. Leikkaa kaapeli sopivaan pituuteen ja kuori erillisten johtimien p&éat. Muodosta erillinen
johdin kiertamalla vaipan saikeet yhteen ja sido se nauhalla.

4. Purista sopivat kaapelikenkaliittimet vaihejohtimiin ja maadoitusjohtimeen. Lahtokisko-
jen mitat on ilmoitettu luvussa Tekniset tiedot.

5. Kytke kaapelin suojavaippa (ja kaikki maadoitusjohtimet) PE-kiskoon lahelle kaapelei-
den lapivientia.

6. Kytke moottorikaapelin vaihejohtimet liittimiin U2, V2 ja W2. Voit helpottaa kytkenta-
tyota poistamalla kiskojen valissa olevat muovieristeet (b) tydn ajaksi.

VAROITUS! Muovieristeiden (b) on oltava paikoillaan kiskojen valissa, kun vaih-
tosuuntaajaan kytketaén virta.

Kiinnita kaapeli mekaanisesti.
Aseta irrotettu suojus takaisin paikalleen.

Kytke kaapelit moottoriin moottorivalmistajan ohjeiden mukaan. Kiinnita erityisesti
huomiota vaihejarjestykseen. Vahenna radiotaajuisia hairiditéd seuraavasti: maadoita
kaapelin suojavaippa 360 astetta moottorin kytkentakotelossa tai maadoita kaapeli
kiertamalla vaippaa siten, etta litistetyn vaipan leveys on yli vildesosa sen pituudesta.




Sahkoliitannat 81

360°:n maadoitus
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Vaihtosuuntaajamoduulien asentaminen paikalleen kentt&an

VAROITUS! Noudata oppaassa Safety instructions for ACS880 multidrive

A A cabinets and modules (3AUA0000102301 [englanninkielinen]) annettuja
. ohjeita. Ohjeiden laiminlyonti voi aiheuttaa fyysisen vamman tai hengen-

vaaran tai vaurioittaa laitetta.

© ©® N o g &

Varmista, ettd kentéssa ei ole tytkaluja, roskia tai muita vieraita esineita.

Jos moduulin ulosveto- ja asennusramppi (sisaltyy toimitukseen) ei ole jo paikallaan,
kiinnita se kaapin jalustaan niin, etté kiinnikkeen kielekkeet painuvat rampin koloihin.

Tyoénn& moduuli ylés ramppia pitkin ja takaisin kaappiin.
e Ala pida kiinni moduulin etulevyn reunoista, etteivat sormet jaa puristuksiin.

e Paina moduulin jalustaa jatkuvasti toisella jalalla, jotta moduuli ei paase
kaatumaan seldlleen.

Kiinnitd moduulin yldosa etureunan kahdella ruuvilla.
Kiinnitd moduulin alaosa etureunan kahdella ruuvilla.
Irrota ramppi.

Kiinnitd DC-kiskostot moduuliin.

Kiinnitd moduulin yldosan riviliitin [X50] paikalleen.

Kytke valokuitukaapelit paikoilleen.

10. Kytke liittimien X51...X53 mahdolliset johtimet paikoilleen.

11. Jos kokoonpanossa on muita vaihtosuuntaajamoduuleita, toista samat vaiheet niille.

12. Asenna moduulin yldosan suojus paikalleen.
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Moottorikaapelien kytkeminen — runkokoko R8i ja usean
moduulin kokoonpanot, moottorilahtokentta (+H359)
Lahtokiskot

Jos taajuusmuuttajassa on lisédvaruste +H359, moottori kytketdan yhteiseen moottorilahto-
kenttddn. Kiskojen sijainnit ja mitat nékyvat taajuusmuuttajan mukana toimitetuissa mitta-
piirroksissa.

Kytkentakaavio
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Vaihtosuuntaajayksikdiden Moottorilahtokentta

kentat

Suositeltavat kaapelityypit on lueteltu Electrical planning instructions for ACS880 multidrive cabinets and
modules (SAUA0000102324 [englanninkielinen]).
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Toiminta

VAROITUS! Toista kohdassa Sahkdoturvallisuuden varotoimet sivulla 64
/ll\ /|\ kuvatut vaiheet. Taydelliset turvaohjeet |6ytyvét oppaasta Safety instructions
. for ACS880 multidrive cabinets and modules (3AUA0000102301
[englanninkielinen]). Ohjeiden laiminlydnti voi aiheuttaa fyysisen vamman
tai hengenvaaran tai vaurioittaa laitetta.

Avaa moottorildhtokentan ovi ja irrota suojaus.

2. Veda kaapelit moottorilahtokenttaan. Tee kaapeleiden lapivienneissa 360°:n maadoitus,
kuten alla on kuvattu.

-z - -1 g——— Tiiviste

Katkaise kaapelit sopivan pituisiksi. Kuori kaapelit ja johtimet.
Kierrd kaapelien suojavaipat nipuiksi ja kytke niput kentan PE-kiskoon.

Kytke erilliset maadoitusjohtimet/kaapelit kentdn PE-kiskoon.

2 A e

Kytke vaihejohtimet lahtoliittimiin. Kayta kohdassa Kiristysmomentit (sivu 147) annet-
tuja momentteja.

Aseta irrotettu suoja paikoilleen ja sulje kentan ovet.

Kytke kaapelit moottoriin moottorivalmistajan ohjeiden mukaan. Kiinnita erityisesti
huomiota vaihejarjestykseen. Vahenna radiotaajuisia hairiditd seuraavasti: maadoita
kaapelin suojavaippa 360 astetta moottorin kytkentéakotelon Iapiviennissa tai maadoita
kaapeli kiertamalla vaippaa siten, etta litistetyn vaipan leveys on yli viidesosa sen
pituudesta.
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Lisdvarustemoduulien asentaminen ohjausyksikkdéon

FSO-xx-turvatoimintomoduulin asentaminen (runkokoot R1i...R7i)

Jos ohjausyksikkdon asennetaan useita lisdvarustemoduuleita, asenna ensin FSO-xx-moduuli.

VAROITUS! Toista kohdassa Sahkaoturvallisuuden varotoimet sivulla 64
/l]\ /|\ kuvatut vaiheet. Taydelliset turvaohjeet |6ytyvét oppaasta Safety instructions
. for ACS880 multidrive cabinets and modules (SAUA0000102301
[englanninkielinen]). Ohjeiden laiminlyonti voi aiheuttaa fyysisen vamman
tai hengenvaaran tai vaurioittaa laitetta.

1. FSO-xx-moduulin mukana toimitetaan vaihtoehtoisia pohjalevyja, joilla moduuli sovite-
taan erilaisiin yksikdihin. Kun moduuli asennetaan ZCU-14-ohjausyksikkdon (runkokoot
R1i...R4i, R6i ja R7i), kiinnityspisteiden tulee olla kuvan mukaisesti moduulin lyhyilla
sivuilla. ZCU-12-ohjausyksikkda kaytettdessa (runkokoko R5i), kiinnityspisteiden tulee
olla moduulin pitkilla sivuilla. Vaihda FSO-xx-moduulin pohjalevy tarvittaessa.

2. Kytke tiedonsiirtokaapeli ohjausyksikon liittimeen X12.
Asenna FSO-xx-moduuli ohjausyksikon korttipaikkaan 2.

Kiristd FSO-xx-moduulin elektroniikan maadoitusruuvi. Huomautus: Ruuvi kirist&a lii-
tédnnét ja maadoittaa moduulin. TAma on erittain tarkedd, jotta EMC-vaatimukset tayt-
tyvat ja moduuli toimii oikein.

Kiinnitd moduuli pohjalevystaan neljalla ruuvilla.
Kytke tiedonsiirtokaapelin toinen paa FSO-xx-moduulin liittimeen X110.

7. Viimeistele asennus FSO-xx-moduulin mukana toimitetun kayttdoppaan ohjeiden
mukaisesti.
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FSO-xx-turvatoimintomoduulin asentaminen (runkokoko R8i ja
usean moduulin kokoonpanot)

VAROITUS! Toista kohdassa Sahkoturvallisuuden varotoimet sivulla 64

A /|\ kuvatut vaiheet. Taydelliset turvaohjeet l6ytyvéat oppaasta Safety instructions
for ACS880 multidrive cabinets and modules (SAUA0000102301

[englanninkielinen]). Ohjeiden laiminlydnti voi aiheuttaa fyysisen vamman
tai hengenvaaran tai vaurioittaa laitetta.

1. FSO-xx-moduulin mukana toimitetaan vaihtoehtoisia pohjalevyja, joilla moduuli sovite-
taan erilaisiin yksikoihin. Kun moduuli asennetaan BCU-ohjausyksikkoon, kiinnityspis-
teiden tulee olla kuvan mukaisesti moduulin pitkilla sivuilla. Vaihda FSO-xx-moduulin
pohjalevy tarvittaessa.

Kiinnitd FSO-xx-moduuli BCU-ohjausyksikkon korttipaikkaan 3.

3. Kiristd FSO-xx-moduulin elektroniikan maadoitusruuvi. Huomautus: Ruuvi kiristaa lii-
tannat ja maadoittaa moduulin. TAma on erittain tarkead, jotta EMC-vaatimukset tayt-
tyvét ja moduuli toimii oikein.

4. Kytke tiedonsiirtokaapeli ohjausyksikon liittimen X12 ja FSO-xx-moduulin liittimen
X110 vaélille.

5. Viimeistele asennus FSO-xx-moduulin mukana toimitetun kayttdoppaan ohjeiden
mukaisesti.
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I/O-laajennus-, kenttavaylasovitin- ja pulssianturiliitantamoduulien
asentaminen

Moduuleille kaytettavissa olevat korttipaikat on esitelty sivulla 36. Asenna lisavarustemo-
duuli seuraavasti:

Huomautus: Varmista, etta lisavarustemoduulien kaapeleille ja liittimille jaa riittavasti tilaa.

VAROITUS! Toista kohdassa Sahkéturvallisuuden varotoimet sivulla 64
/ll\ /|\ kuvatut vaiheet. Taydelliset turvaohjeet |6ytyvét oppaasta Safety instructions

for ACS880 multidrive cabinets and modules (3AUA0000102301
[englanninkielinen]). Ohjeiden laiminlydnti voi aiheuttaa fyysisen vamman
tai hengenvaaran tai vaurioittaa laitetta.

1. Asenna moduuli huolellisesti ohjausyksikon korttipaikkaan.

2. Kiinnitd maadoitusruuvi. Huomautus: Ruuvi kiristaa liitdnnat ja maadoittaa moduulin.
Tama on erittain tarkead, jotta EMC-vaatimukset tayttyvat ja moduuli toimii oikein.

3. Kytke tarvittava kaapelointi moduuliin. Noudata moduulin kayttdoppaissa ja kohdassa
Ohjauskaapeliliitannat (sivu 89) annettuja ohjeita.

Tarkista asennus ja varmista, ettd virran kytkeminen on turvallista.

Konfiguroi moduuli. Lisétietoja on moduulin k&yttboppaissa annetuissa ohjeissa seka
ohjelmointioppaassa.
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Ohjauskaapeliliitannat

Runkokoon R1i...R4i, R6i ja R7i vaihtosuuntaajamoduulien kanssa kaytetadn ZCU-14-ohjausyk-
sikk64a, runkokoon R5i moduulien kanssa ZCU-12-ohjausyksikk6a ja runkokoon R8i moduulien
seka usean moduulin kokoonpanojen kanssa BCU-ohjausyksikkoa. Lisatietoja ohjausyksikon kyt-
kennoista ja kaapelointiohjeita on luvussa Vaihtosuuntaajan ohjausyksikko (sivu 25). Kaa-
pissa on ohjauskaapelilapivienti, jossa on tiivisteet ja kaksi johtavaa maadoitustyynya,
jotka painautuvat paljaita kaapelin suojavaippoja vasten. Katso alla olevat piirrokset.

1. Irrota kaapissa olevia suojuksia tarpeen mukaan, jotta saat kaapelin lapiviennin ja
kaapelikourun kentén sisaan.

2. Loysyta lapiviennin lukitusruuveja ja levitd se auki. Pujota kaapelit kaapelilapiviennin
alla olevien tiivisteiden lapi ja sitten kenttdén tyynyjen valista.

3. (Kaapelointi ylakautta) Sijoita kaapelit kuvan mukaisesti siten, ettd ohuimmat ja pak-
suimmat kaapelit ovat aukon vastakkaisissa paissa. Jos saman tiivisteen lapi kulkee
useita kaapeleita, tiivista lapivienti Loctite 5221 -tiivisteelld tai vastaavalla aineella.

4. Jos mahdollista, veda kaapelit kytkentapisteisiin valmiiden kaapelikourujen kautta.
Suojaa kaapelit teravilta reunoilta tai kuumilta pinnoilta.

5. Poista kaapelin kuori lapiviennin kohdalta, jotta maadoitustyynyt paésevat painumaan
paljasta suojavaippaa vasten.

Jos kaapelin suojavaipan ulompi pinta on ei-johtava, kddnné suojavaippa nurinpain
kaapelin paalle ja pida suojaus jatkuvana kiertamalla kaapelin ympérille kuparinauhaa.
Ala katkaise maadoitusjohdinta (jos olemassa).

6. Paina tyynyja tiivisti vastakkain, niin ettd ne painautuvat paljaita kaapelin suojavaip-
poja vasten. Kirista lukitusruuvit.

7. Kun kaapelia kytketaan vaihtosuuntaajan ohjausyksikk6on, poista kaapelin ulompi
suojavaippa yhden lahella liittimid olevan maadoitusliittimen kohdalta. Kirista kaapeli-
kiinnike paljaan kaapelin suojavaipan kohdalle.

Jos kiinnityslevya ei ole kaytettavissa tassa kytkentépisteessa, kierrd ulomman suoja-
vaipan saikeet johtimeksi, purista siihen rengasiliitin ja kytke se lahimpé&an sopivaan
maadoituspisteeseen.

8. Kuori johtimien paat. Yrita pitda johtimien suojaamaton osa mahdollisimman lyhyena.
Suojaa irralliset sdikeet nauhalla tai kutistesukilla.

Liité johtimet sopiviin liittimiin (katso luku Vaihtosuuntaajan ohjausyksikké ja taajuus-
muuttajajarjestelmén mukana toimitetut piirikaaviot). Jos suojavaipoille on erillinen liitin,
kytke kierrettyjen parien suojavaipat siihen. Muussa tapauksessa kierré suojavaipat joh-
timeksi, purista siihen rengasiliitin ja kytke se lahimpaéan rungon maadoituspisteeseen.

9. Aseta kaikki irrotetut suojat paikoilleen.

10. Jatéd suojavaipat kytkematta kaapelien toisessa padssa tai maadoita ne kondensaatto-
rin kautta (esim. 3,3 nF / 630 V).
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PC-tietokoneen yhdistaminen vaihtosuuntaajayksikkoon

PC-tietokone (esimerkiksi Drive composer -PC-tydkalu) voidaan kytkea vaihtosuuntaaja-
yksikkddn seuraavasti:

1. Kytke ACS-AP-x-ohjauspaneeli vaihtosuuntaajan ohjausyksikkdon Ethernet-verkko-
kaapelilla (esim. CAT5E) tai painamalla ohjauspaneeli ohjauspaneelin pidikkeeseen
(jos kaytossa).

VAROITUS! Al4 kytke tietokonetta suoraan vaihtosuuntaajan ohjauspaneelin liitti-
meen. Tallainen kytkenta voi vahingoittaa jarjestelmaa.

2. Irrota ohjauspaneelin etupuolella oleva USB-liittimen kansi.

3. Kytke USB-kaapeli (tyyppi A — tyyppi Mini-B) ohjauspaneelin USB-liittimen (3a) ja PC-
tietokoneen vapaan USB-portin (3b) vélille.

4. Ohjauspaneelista nakyy, milloin yhteys on toiminnassa.

N )
J

@ USB connected

20 S
)

O3 [
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Ohjauspaneelivayla (useiden vaihtosuuntaajayksikéiden
ohjaaminen yhdelld ohjauspaneelilla)

Jopa 32:ta vaihtosuuntaajayksikkda voidaan ohjata yhdella ohjauspaneelilla (tai PC-tieto-
koneella) rakentamalla ohjauspaneelivayla. Jokaisella kokoonpanon yksikélla on oltava
talléin FDPI-02-moduuli. Liséatietoja ja kokoonpanoesimerkkeja on oppaassa FDPI-02
diagnostics and panel interface user’s manual (3AUA0000113618, englanninkielinen).

1.

Kytke ohjauspaneeli yhteen vaihtosuuntaajayksikkdon Ethernet-kaapelin (esim. CAT5E)

avulla.

* Valitse Menu (Valikko) — Settings (Asetukset) — Edit texts (Muokkaa tekstejd) —
Drive (Taajuusmuuttaja) ja anna yksikolle kuvaileva nimi.

* Anna yksikolle yksildiva asemanumero parametrilla 49.01.
* Aseta tarvittaessa muut ryhman 49 parametrit.

* Vahvista muutokset parametrilla 49.06.

Toista sama jokaiselle yksikolle.

Kun ohjauspaneeli on kytketty yhteen vaihtosuuntaajayksikk6on, yhdisté vaihtosuun-
taajayksikot toisiinsa Ethernet-kaapeleilla. (Kuvassa on esitetty ZCU-14-ohjausyksi-
koéihin asennetut FDPI-02-moduulit. Moduuli voidaan asentaa samalla tavoin myds
ZCU-12- ja BCU-ohjausyksikdihin.)

Kytke vaylan paatevastus kayttoon siind FDPIl-moduulissa, joka on kauimpana ohjauspa-
neelista. Kytke vastus kayttoon kdantamalla sen valintakytkin TERMINATED-asentoon.
Muiden FDPI-moduulien paatevastuksen valintakytkimen on oltava auki-asennossa.
(Ohjauspaneeli huolehtii automaattisesti vaylan toisen paan paattamisesta.)

Ota ohjauspaneelin vaylatoiminto kayttdon valitsemalla Valinnat — Valitse taajuusmuut-
taja — Ohjauspaneelin vayla. Ohjattava yksikk® voidaan nyt valita luettelosta kohdasta
Valinnat — Valitse taajuusmuuttaja.

Jos ohjauspaneeliin on kytketty PC-tietokone, ohjauspaneelivaylan taajuusmuuttajat
nakyvat automaattisesti Drive composer -tyokalussa.
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Asennuksen tarkistuslista

Yleista

Tassa luvussa on asennuksen tarkistuslista, joka on kaytava lapi ennen taajuusmuuttajan
kayttoonottoa.

Varoitukset

VAROITUS! Noudata oppaassa Safety instructions for ACS880 multidrive
/l]\ /'\ cabinets and modules (3AUA0000102301, englanninkielinen) annettuja
. turvaohjeita. Ohjeiden laiminlyénti voi aiheuttaa fyysisen vamman tai hen-

genvaaran tai vahingoittaa laitteistoa.

Tarkistuslista

Suorita ennen tydn aloittamista kohdassa Sahkéturvallisuuden varotoimet sivulla 64
kuvatut vaiheet. Kay lista lapi yhdessa toisen henkildn kanssa.

Tarkista, etta...

MEKAANINEN ASENNUS

O Yksikkd on kiinnitetty lattiaan oikein. (Katso erillinen ohje ACS880 multidrive cabinets mechanical
installation instructions [3AUA0000101764, englanninkielinen].)

O Yksikon ymparilla on riittavasti tilaa. (Katso luku Mitat ja painot ja erillinen ohje ACS880 multidrive
cabinets mechanical installation instructions [3AUA0000101764, englanninkielinen].)

O Kayttdympariston olosuhteet ovat hyvéksyttavat. (Katso luku Tekniset tiedot.)
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Tarkista, etta...

[0 Jaahdytysilma paasee virtaamaan vapaasti.

[0 Moottori ja kaytettava laite ovat kayttovalmiit. (Lisatietoja on luvu Tekniset tiedot kohdassa Moottorilii-
tanta (AC) ja erillisessa ohjeessa ACS880 multidrive cabinets and modules electrical planning instructions
[BAUA0000102324, englanninkielinen].)

SAHKOLITANNAT (Liséatietoja on luvussa Sahkoliitannat ja erillisessa oppaassa ACS880 multidrive cabinets
and modules electrical planning instructions [3AUA0000102324, englanninkielinen])

O Vaihtosuuntaajamoduulien DC-kondensaattorit on elvytettava, jos ne ovat olleet varastoituna yli vuoden
ajan (lisatietoja on oppaassa Capacitor reforming instructions [3BFE64059629, englanninkielinen]).

Taajuusmuuttajajarjestelma on maadoitettu oikein.
Tulojannite (DC) vastaa vaihtosuuntaajayksikon nimellistulojannitetta.

Teholiitinnat UDC+ ja UDC- ja niiden kiristysmomentit ovat oikein.

Sopivat DC-sulakkeet on asennettu.

Moottorin jannite on oikea.

Tahti/kolmiokytkennat moottorin kytkentakotelossa ovat oikein.
Moottorilitannat U2, V2 ja W2 ja niiden kiristysmomentit ovat oikein.
Moottorikaapeli on kaapeloitu erillddn muista kaapeleista.

Moottorikaapeliin ei ole kytketty kompensointikondensaattoreita.

OO0 000000a0aoOoao

Ulkoiset ohjausliitannat vaihtosuuntaajayksikk6on on tehty oikein (my6s hataseistoiminnon, safe torque
off -toiminnon ja odottamattoman kaynnistymisen eston piirien kaapelointi).

Moduulien tai kaapin sisélla ei ole tytkaluja, vieraita esineita eika likaa.

Kaikki suojat ja kannet ovat paikoillaan.

O
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Kayttoonotto

Yleista

Tassa luvussa kuvataan ACS880-107-vaihtosuuntaajayksikon laitteiston kayttéonotto. @
Lisatietoja sovellusohjelman asentamisesta |0ytyy sopivasta ohjelmointioppaasta. Lisatie-
toja syottoyksikon kayttbonotosta 10ytyy sen laiteoppaasta.

VAROITUS! Téassa luvussa kuvatut tyot saa tehda vain valtuutettu sahkoalan
A ammattilainen. ACS880 multidrive cabinets and modules safety instructions -

oppaassa (3AUA0000102301, englanninkielinen) annettuja ohjeita on noudatet-
tava. Turvaohjeiden laiminlyonti voi aiheuttaa vamman tai hengenvaaran.

Asennuksen tarkistuslista

Jarjestelmékayton asennus on tarkistettava ennen vaihtosuuntaajayksikon (-yksikoiden)
kayttoonottoa.

Tarkista, etta...

O Taajuusmuuttajan mekaaninen asennus ja sahkaliitannat on tarkistettu ja hyvéksytty. Katso Asennuksen
tarkistuslista (sivu 95).

[ Kokoonpanon eristysvastus on tarkistettu ohjeiden mukaisesti. Katso Sahkaliitannat (sivu 63).

Taajuusmuuttajan syo6ttoyksikké on otettu kayttddn sen laiteoppaan ohjeiden mukaisesti.

O

[0 Syottoyksikkd on poissa kaytosta ja taajuusmuuttajajarjestelmé on erotettu syGttoverkosta.




98 Kayttoonotto

Tarkistukset, kun jannitetta ei ole kytketty

Alla oleva taulukko on taajuusmuuttajayksikon kayttéonoton tarkistuslista ennen jannitteen
kytkentaa.

Toiminto Tiedot

VAROITUS! Varmista, ettd syéttdomuuntajan kytkin on lukittu auki-asentoon, jolloin jannitetta ei voida
A kytked taajuusmuuttajaan vahingossa. Tarkista myds mittaamalla, ettei jAnnitettd ole kytketty.

Jos moottorissa on turvakytkin, varmista, etté se on auki. Jos moottorissa ei ole turvakytkintd, aktivoi
Safe torque off -toiminto tai odottamattoman kéynnistymisen esto.

1. Taajuusmuuttajan tiedot

Kokoa jokaisesta vaihtosuuntaajayksikosta seuraavat tiedot ja
merkitse ylos poikkeamat toimitusasiakirjasta.

[0 Moottorin, pulssianturin ja jaghdytyspuhaltimen arvokilven tiedot
vastaavat moottoriluettelon arvoja.

O Moottorin lampétilan mittauksen menetelméa: Pt100, PTC, KTY84
vai joku muu?

[O Erikseen jadhdytettyjen moottoreiden moottoripuhallin. Tarkista
jannite, ylivirtasuojauksen asetus ja puhaltimen lahdon ohjauspiirin
toiminta.

[0 Moottorin pydrimissuunta.

Maksimi- ja miniminopeudet, vakionopeudet.

O

[0 Nopeuden skaalauskerroin, vaihteen vélityssuhde, rullan
halkaisija, jne.

[0 Kiihdytys- ja hidastusajat.
[0 Hitausmomentin kompensointi.

[0 Kayttétilat (seis-tila jne.).

2. Jaahdytyspuhaltimien jannite

[0 Tarkista, etté kaikki jadhdytyspuhaltimen sy6ttopiirin katkaisijat ja |Katso laitteen mukana toimitetut
suojakytkimet on suljettu. piirikaaviot.
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Jannitteen kytkeminen apupiireihin

Alla olevassa taulukossa kuvataan, kuinka jannite kytketaan syottéyksikon tuloliittimiin ja
apupiiriin ensimmaisen kerran.

Toiminto Tiedot

VAROITUS! Varmista, etté jannitteen kytkeminen tuloliittimiin on turvallista. Varmista, etté kukaan ei
tydskentele yksikon tai ulkoa péin taajuusmuuttajaan kaapeloitujen piirien parissa. Pida kaappien
ovet suljettuina, kun jannite on kytketty.

[Q !rrota sellaiset apujannitekaapelit (230 tai 115 VAC), jotka johtavat
riviliittimisté laitteiston ulkopuolelle ja joita ei viel& ole tarkistettu.
Pura my6s mahdolliset keskeneraiset kytkennat.

[Q !rrota taajuusmuuttajan ja minka tahansa ohjausjarjestelman Katso laitteen mukana toimitetut
valinen tiedonsiirtoliitanté. piirikaaviot.

O Varmista, etta paakontaktoria tai -katkaisijaa ei voida sulkea
vahingossa kauko-ohjauksella.

O Varaudu laukaisemaan sy6ttdmuuntajan paakatkaisija, jos jotakin
epatavallista tapahtuu.

O Varmista, etta kaikki kaapin ovet ovat kiinni.

O Sulie syottdmuuntajan paakatkaisija. Taajuusmuuttajan tuloliittimet ovat nyt
jannitteisia.

O Sulie apujannitekytkin (Q21), jos se sisaltyy kokoonpanoon. Apujénnitepiiri on nyt jannitteinen.
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Tarkistukset, kun apujannite on kytketty

Alla olevassa taulukossa on vaihtosuuntaajayksikdiden kayttdonoton tarkistuslista, kun
taajuusmuuttajan tuloliittimiin (mutta ei vaihtosuuntaajayksikkddn) ja apujannitepiiriin on
kytketty paajannite.

Toiminto

Tiedot

VAROITUS! Tassa osassa annetaan ohjeet jannitteisten piirien tarkistamiseen/mittaamiseen. Tyén
saa tehdé vain pateva henkild. Tydsséa on kaytettédva asianmukaista ja hyvéksyttya mittaria.

ALA JATKATYOTA, JOS OLET EPAVARMA!

[0 Varmista, etta edellisessa kohdassa (Jannitteen kytkeminen
apupiireihin) kuvatut toimenpiteet on suoritettu.

1. Jaahdytyspuhaltimet

[0 Tarkista, etta jaahdytyspuhaltimet pyorivat vapaasti oikeaan suun-
taan ja ettd ilma virtaa ylospain.

Viitteet:

R8i-moduulien jadhdytyspuhaltimet alkavat pyoria vasta, kun
moduulin tasajannitesyottd on kytketty.

Taajuusmuuttajan kaapeloinnista riippuen syo6ttdyksikkdon on
ehka kytkettéva jannite, ennen kuin puhaltimet voidaan kéynnis-|
tad. Tassa tapauksessa jaahdytyspuhaltimet on tarkastettava
sen jalkeen, kun syottoyksikkdon on kytketty virta.

Oven alaritilbiden eteen asetettu
paperiarkki pysyy pitamatta
paikoillaan. Puhaltimista ei kuulu
epatavallista melua.

2. Parametrit

Aseta jokaisen vaihtosuuntaajayksikdn parametrit. Jos ohjausoh-
jelmassa on Start-up Assistant -toiminto, sita voi kayttaa apuna.
Tarkista sovelluksen vaatimien parametriasetusten liséksi myos
seuraavat asetukset:

» Aseta parametrin 31.23 Wiring or earth fault asetukseksi Ei toi-
mintoa.

» Maaérita parametrin 95.04 Ohjauskortin sy6ttd arvo sen mukaan,

mista vaihtosuuntaajan ohjausyksikko saa virtansa.

» 95.08 DC-kytkimen valvonta -asetuksen tulee olla aktivoitu
R1i...R7i-moduuleissa, joissa on DCkytkin/erotin).

» 95.09 Kytkinvarokkeen ohjaus -asetuksen tulee olla aktivoitu
R8i-moduuleissa, joissa on DC-kytkin/erotin sekéa latauksen
ohjain.

Katso sopiva pika-aloitusopas ja/tai
ohjelmointiopas.




Kayttoonotto 101

Jannitteen kytkenta vaihtosuuntaajayksikkdon

Alla olevassa taulukossa kuvataan, kuinka vaihtosuuntaajayksikkdon kytketdan jannite.

Toiminto Tiedot

tyista vaihtosuuntaajista tulee jannitteisia.

Varmista, ettd jannitteen kytkenta syottoyksikkéon on turvallista. Varmista, etta:

« Kukaan ei tydskentele yksikdn tai ulkoa pain jarjestelmakayttéon kaapeloitujen piirien parissa.
* Moottorin k&ynnistys on turvallista.

« Kaapin ovet ovat kiinni.

2 VAROITUS! Kun syottoyksikkdon kytketédn jannite, tasavirtakiskoista ja tasajannitevalipiiriin kytke-

VAROITUS!
A Vaihtosuuntaajayksikot, joissa on DC-kytkin/katkaisija:

Tietyntyyppiset vaihtosuuntaajamoduulit voivat saada jannitteen latauspiirin kautta, vaikka DC-kytkin/kat-
kaisija olisi auki-asennossa tai DC-valokkeet irrotettu.
Vaihtosuuntaajakentét runkokoon R1i...R5i moduuleissa:

Ennen kentan DC-p&ékuormanerottimen ka&ntamista kiinni-asentoon: jaté varoke-erottimet auki niista vaih-
tosuuntaajamoduuleista, joiden virtaa ei télla kertaa tarvitse kytkea. Ala avaa tai sulje varoke-erottimia kuormi-
tuksen aikana.

RUNKOKOON R1i...R7i VAIH-TOSUUNTAAJAYKSIKOT, JOISSA ON DC-KYTKIMET/KATKAISIJAT
(TAI SULAKE-EROTTIMET)

O Kaanna DC-kytkin/katkaisija (tai sulake-erottimet) kiinni-asentoon |Heti, kun DC-kiskosta tulee jannittei-
niissé vaihtosuuntaajayksikoissa, joiden virta on tarkoitus kytked. [nen, vaihtosuuntaajamoduulien kon-

Jos kentassa on kaikkien moduulien yhteinen DC-kytkin/katkaisija, |d€nsaattorit latautuvat
kaanna se kiinni-asentoon. automaattisestl.

RUNKOKOON (nx)R8i VAIHTOSUUNTAAJAYKSIKOT, JOISSA ON DC-PAAKYTKIN/EROTIN

Nama yksikot on varustettu latauspiirilld, ja ne voidaan kytkeé jannitteiseen tasajannitevalipiiriin. Lisétie-
toja alla.

TEHONSYOTTO TASAJANNITEVALIPIIRIIN

VAROITUS! Varmista ennen paakontaktorin/iimakatkaisijan sulkemista, etta tasajannitevalipiiriin on
kytketty riittdva vaihtosuuntaajateho.
Yleisohje:
« Kytkettyjen vaihtosuuntaajien yhteenlasketun tehon on oltava vahintaan 30 % kaikkien vaihtosuuntaajien
yhteenlasketusta tehosta.
 kytkettyjen vaihtosuuntaajien yhteenlasketun tehon on oltava véhintdan 30 % jarruyksikon nimellistehosta
(Pbr.max) (jos kaytdssa).
Jos edella mainitut vaatimukset eivat tayty, kytketyn vaihtosuuntaajan DC-sulakkeet voivat palaa tai
jarrukatkoja (jos kaytdssa) voi vahingoittua.

[0 Varmista, etta tasajannitevalipiiriin kytkettyjen vaihtosuuntaajien |Katso edella oleva VAROITUS.

maara on riittava.
[0 Sulje syottoyksikon paakontaktori (tai katkaisija). Tasajannitevalipiiri seka kaikki siihen
kytketyt vaihtosuuntaajat ovat nyt jan-|
nitteisia.

RUNKOKOON (nx)R8i VAIHTOSUUNTAAJAYKSIKOT, JOISSA ON DC-PAAKYTKIN/EROTIN

O Sulje latauskytkin [Q10]. Odota, kunnes vihrea valo syttyy iimaise-| Vaihtosuuntaajayksikon moduulien
maan, etta lataus on valmis. DC-kondensaattorit on ladattu.

[O Sulie DC-kytkin/erotin [Q2]. Avaa latauskytkin [Q10]. Vaihtosuuntaajayksikk6on on nyt kyt-
ketty virta.
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Tarkistukset, kun vaihtosuuntaajayksikk6on on kytketty
jannite

Alla olevassa taulukossa on vaihtosuuntaajan perustarkistukset, kun siihen on kytketty
jannite.

Toiminto Tiedot

[Q Suorita odottava moottorin ID-ajo loppuun. Lisatietoja on vaihtosuuntaajan

py®6ria valitun ID-ajotavan vaatimalla tavalla (parametri  |Paassa.

2 VAROITUS! Varmista, ettd moottori voi kdynnistya ja  |ohjausohjelman ohjelmointiop-
99.13 Tunnistusajo pyydetty).

[Q Tarkista moottorin pydrimissuunta.

[0 Tarkista pulssianturin toiminta (jos kéaytossa). Katso pulssianturin liitantamoduulin
kayttbopas.

[0 Tarkista hatapysaytystoiminto jokaisesta ohjauspaikasta.

[0 Vahvista Safe torque off -toiminto. Katso luvun Safe torque off -toiminto
VAROITUS! Turvatoimintojen ei voida olettaa suo-{Kohta Kayttdonotto ja hyvaksyntates-
A A jaavan, ennen kuin ne on vahvistettu. taus (sivu 164).

O Vahvista turvatoiminnot (+Q973, jos kaytdssd) FSO-12 user’'s Lisatietoja on oppaassa FSO-12
manual -oppaassa kuvatulla tavalla. safety functions module User’s
manual (3AXD50000015612, englan-

VAROITUS! Turvatoimintojen ei voida olettaa suo-"''¢'“¢
A A jaavan, ennen kuin ne on vahvistettu. ninkielinen).

O Vahvista kaikki muut turvatoiminnot (hatapysaytys, odottamatto-
man kaynnistymisen esto, jne.) niiden oppaissa kuvatulla tavalla.

VAROITUS! Turvatoimintojen ei voida olettaa suo-
A A jaavan, ennen kuin ne on vahvistettu.
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Ohjausjarjestelma

Kun vaihtosuuntaajat on otettu kayttoon ja testattu paikallisesti, suoritetaan toiminnallinen
testaus ohjausjarjestelman avulla. Tarkistuslista on alla.

Toiminto Tiedot

1. Katkaise kaikki taajuusmuuttajan jannitteet.

2. Kytke ohjausjarjestelman ja vaihtosuuntaajan vélinen Katso laitteen mukana toimitetut
tiedonsiirtoliitanta. piirikaaviot.
3. Kytke jannite taajuusmuuttajaan.

&

Tarkista

kaynnistys- ja pysaytystoiminnot
ohjausjarjestelmasta saatavat ohjeet
halytys-/vikasanat

toiminta tiedonsiirtokatkoksen aikana
tiedonsiirron paivitysvalit

muut oleelliset asiat.

OO0 000a0
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Huolto

Yleista

Tassa luvussa on ohjeet ennalta ehkaisevaan huoltoon.

VAROITUS! Téssa luvussa kuvatut sahkaoliitannéat saa tehda vain val-
/l]\ /|\ tuutettu sahkdalan ammattilainen. Lue kaikki turvaohjeet huolellisesti
. ennen taajuusmuuttajan asennusta, kayttdonottoa, kaytt6a tai huoltoa.
Taydelliset turvaohjeet l16ytyvat oppaasta Safety instructions for
ACS880 multidrive cabinets and modules (3AUA0000102301, englanninkielinen).

Huoltovalit

Alla olevassa taulukossa kuvataan huoltotoimet, jotka loppukayttdja voi suorittaa. Taydelli-
nen huolto-ohjelma on saatavana Internetissé (www.abb.com/drivesservices). Saat liséatie-
toja lahimmaltéd ABB:n huoltoedustajalta (www.abb.com/searchchannels).

Selite
I Tarkastus: Silmamaarainen tarkastus ja huoltotoimenpiteet tarpeen mukaan.
R Vaihto

P Toimenpide paikan paalla tai muualla (kayttoonotto, koestukset, mittaukset ja muut tyot)

Suositellut kayttajan vuosittaiset huoltotoimet

Tulo- ja poistoilman verkot (IP22/1P42) I

Kaapin ovissa olevat suodattimet (IP54) R

Kayttdymparistdn olosuhteet (poly, kosteus, korroosio, lampétila) I

Jaahdytyselementtien puhdistus I



www.abb.com/drivesservices
www.abb.com/drivesservices
www.abb.com/searchchannels
www.abb.com/searchchannels
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Liittimien kireys

Tasajannitevalipiirin kondensaattorien elvytys (varamoduulit ja varakondensaattorit) @)
Varaosat |
Kayttovuodet

Jaahdytys

6 9 12 | 15 | 18 | 21
Vaihtosuuntaajamoduulin pagjaéhdytyspuhaltimet R R
Sinisuotimen (lisévaruste +E206) puhallin R R R
Vaihtosuuntaajamoduulit: piirikorttikotelon puhallin R R R
Kaapin sisdiset jAdhdytyspuhaltimet (siséinen, ovi ja IP54) R R R
Paristot
Ohjauspaneelin paristo R R
Ohjausyksikdn paristo R R R

Huolto- ja vaihtovalit perustuvat oletukseen, etta laitteistoa kaytetaan maaritysten mukaisilla
nimellisarvoilla maaritysten mukaisessa kayttoymparistossa. ABB suosittelee tarkastamaan
taajuusmuuttajan vuosittain, jotta mahdollisimman luotettava toiminta ja optimaalinen suori-

tuskyky voidaan varmistaa.

Huomautus: Pitkdaikainen kaytt6 lahella méaaritettyja enimmaisarvoja tai ympéristdolo-
suhteiden rajoja voi vaatia tiettyjen komponenttien tavallista lyhyempia huoltovéleja. Voit
pyytaa lisatietoja huoltosuosituksista ottamalla yhteyden ABB:n huoltoon.
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Kaappi

Kaapin sisdaosien puhdistaminen

VAROITUS! Noudata oppaassa Safety instructions for ACS880 multidrive

A /|\ cabinets and modules (3AUA0000102301, englanninkielinen) annettuja
. turvaohjeita. Ohjeiden laiminly6nti voi aiheuttaa fyysisen vamman tai hen-

genvaaran tai vahingoittaa laitteistoa.

VAROITUS! Kayta pélynimuria, jossa on antistaattinen letku ja suutin, ja kayta

{r 4 maadoitusranneketta. Muussa tapauksessa staattinen sdhkdvaraus voi vahingoit-

taa laitteen piirilevyja.

I T o

Pysayta taajuusmuuttaja ennen tyon aloittamista ja suorita kohdassa Sahkdoturvalli-
suuden varotoimet (sivu 64) kuvatut vaiheet.

Avaa kaapin ovet.

Puhdista kaapin sisdosat. Kayta pélynimuria ja pehmedaa harjaa.

Puhdista puhaltimien ilmanottoaukot ja moduulien ilmanpoistoaukot (ylhaalta).
Puhdista ovissa olevat ilmanottoritilat (katso alla)

Sulje ovet.

lIman sisaanottoaukkojen puhdistaminen (IP22 ja IP42)

Liséatietoja on alla olevassa piirroksessa.

1.

2
3.
4

Poista saleikdn ylareunan kiinnikkeet.
Nosta saleikkda ja veda se irti ovesta.
Imuroi tai pese séaleikké molemmilta puolilta.

Asenna séleikko paikalleen péainvastaisessa jarjestyksessa.
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lIman sisdanottoaukkojen puhdistaminen (IP54)
Poista saleikdn ylareunan kiinnikkeet.
Nosta séleikkba ja veda se irti ovesta.

Poista ilmansuodattimen levy.
Aseta uusi suodatuslevy saleikkdon siten, ettd metallilankapuoli on oveen péain.

Asenna séleikko paikalleen péainvastaisessa jarjestyksessa.

-
il
i

il
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Poistoilman suodattimien vaihtaminen (katto, IP54)
Irrota puhallinkennon etu- ja takaritila nostamalla niita ylospain.
Poista ilmansuodattimen levy.

Aseta saleikkdon uusi suodatuslevy.

Asenna séleikot paikalleen pdinvastaisessa jarjestyksessa.
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Moduulien jadhdytyselementit

Jaahdytyselementin rivat keraavat polya jadhdytysilmasta. Taajuusmuuttaja antaa ylilam-
povaroituksen ja vikailmoituksen, jos jadhdytyselementti ei ole puhdas. Puhdista jaahdy-
tyselementti tarvittaessa alla kuvatulla tavalla.

VAROITUS! Kayta pélynimuria, jossa on antistaattinen letku ja suutin, ja kayta
{r 4 maadoitusranneketta. Muussa tapauksessa staattinen sdhkdvaraus voi vahingoit-
taa laitteen piirilevyja.

VAROITUS! Noudata oppaassa Safety instructions for ACS880 multidrive
/l’\ /|\ cabinets and modules (3AUA0000102301, englanninkielinen) annettuja
. turvaohjeita. Ohjeiden laiminly6nti voi aiheuttaa fyysisen vamman tai hen-

genvaaran tai vahingoittaa laitteistoa.

1. Pysaytéa taajuusmuuttaja ennen tyon aloittamista ja suorita kohdassa Sahkoturvalli-
suuden varotoimet (sivu 64) kuvatut vaiheet.

2. Irrota vaihtosuuntaajamoduulin tai -moduulien jadhdytyspuhaltimet. Katso kohta Jaéh-
dytyspuhaltimet jaljempana.

3. Puhalla puhdasta paineilmaa moduulissa alhaalta ylospéain ja poista poly pélynimurilla
ilman ulosviennista.

4. Asenna jaahdytyspuhallin tai -puhaltimet takaisin paikalleen.
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Jaahdytyspuhaltimet

Moduulin jaahdytyspuhaltimet

Taajuusmuuttajan jadhdytyspuhaltimien kayttdika maaraytyy puhaltimen kayntiajan, kayt-
toympariston lampadtilan ja polyisyyden mukaan. Lisatietoja oloarvosta, joka kertoo jaahdy-
tyspuhaltimen kayttétunnit, on ohjelmointioppaassa. Kun haluat nollata kayttGaikasignaalin
puhaltimen vaihdon jalkeen, ota yhteyttd ABB:hen.

Puhaltimia voi tilata ABB:Itd. K&yt& vain ABB:n suosittelemia varaosia.

Moduulin puhaltimen vaihtaminen (runkokoot R1i ja R2i)

VAROITUS! Noudata oppaassa Safety instructions for ACS880 multidrive

/ll\ /|\ cabinets and modules (3AUA0000102301, englanninkielinen) annettuja
. turvaohjeita. Ohjeiden laiminly6nti voi aiheuttaa fyysisen vamman tai hen-

genvaaran tai vahingoittaa laitteistoa.

2.
3.
4,
5.
6.
7.

Huomautus: lima virtaa laitteessa alhaalta yléspain. Asenna puhallin niin, ettd siind oleva
nuoli osoittaa ylospain.

Pyséayta taajuusmuuttaja ennen tyon aloittamista ja suorita kohdassa Sahkaoturvalli-
suuden varotoimet (sivu 64) kuvatut vaiheet.

Huomautus: Jos moduuli on asennettu omaan koteloonsa (lisdvaruste +C204), taméa
toimenpide voidaan suorittaa sen jalkeen, kun

a) moduulikohtainen DC-kytkin/erotin on avattu ja

b) moduulikohtaiset DC-sulakkeet on poistettu.

Myds muut kuvatut turvallisuustoimenpiteet on suoritettava.

Irrota virtakaapelin kiinnityslevy ja riviliittimet.

Vapauta kiinnityspidikkeet (merkitty nuolilla) varovasti ruuvitaltalla.

Veda puhaltimen asennusalusta ulos.

Irrota puhaltimen kaapeli.

Vapauta tuuletin vaantamalla varovasti puhaltimen asennusalustassa olevia pidikkeita.

Asenna uusi puhallin painvastaisessa jarjestyksessa.
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Moduulin puhaltimen vaihtaminen (runkokoot R3i ja R4i)

VAROITUS! Noudata oppaassa Safety instructions for ACS880 multidrive

/l]\ /'\ cabinets and modules (3AUA0000102301, englanninkielinen) annettuja
. turvaohjeita. Ohjeiden laiminlyonti voi aiheuttaa fyysisen vamman tai hen-

genvaaran tai vahingoittaa laitteistoa.

1.
2.
3.
4.
5.

Huomautus: lima virtaa laitteessa alhaalta yléspain. Asenna puhallin niin, etta ilmavirta-
nuolet osoittavat ylospain.

Pysayta taajuusmuuttaja ennen ty6n aloittamista ja suorita kohdassa Sahkoturvalli-
suuden varotoimet (sivu 64) kuvatut vaiheet.

Huomautus: Jos moduuli on asennettu omaan koteloonsa (lisavaruste +C204), tama
toimenpide voidaan suorittaa sen jalkeen, kun

a) moduulikohtainen DC-kytkin/erotin on avattu ja

b) moduulikohtaiset DC-sulakkeet on poistettu.

My6s muut kuvatut turvallisuustoimenpiteet on suoritettava.

Irrota puhallin vapauttamalla kiinnityspidike (merkitty nuolella) varovasti ruuvitaltalla.
Veda puhaltimen asennusalusta ulos.

Irrota puhaltimen kaapeli.

Vapauta tuuletin vaantamalla varovasti puhaltimen asennusalustassa olevia pidikkeita.

Asenna uusi puhallin painvastaisessa jarjestyksessa.
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Paajaahdytyspuhaltimen vaihtaminen (runkokoko R5i, ei lisdvarustetta +C204)

VAROITUS! Noudata oppaassa Safety instructions for ACS880 multidrive
A /'\ cabinets and modules (3AUA0000102301, englanninkielinen) annettuja
. turvaohjeita. Ohjeiden laiminlyonti voi aiheuttaa fyysisen vamman tai hen-

genvaaran tai vahingoittaa laitteistoa.

Paajaahdytyspuhallin on moduulin yldosassa. Paajaahdytyspuhallinta vaihdettaessa
moduulia on vedettava ulospain, jotta sen ylapuolelle muodostuu tarvittava tila.

1. Pysaytéa taajuusmuuttaja ennen tydn aloittamista ja suorita kohdassa Sahkéturvalli-
suuden varotoimet (sivu 64) kuvatut vaiheet.

2. lrrota kuvassa nakyvat ilmavirtauksen estolevyt:
- ylarivin moduuli: (2a) moduulin ylapuolella
- alarivin moduuli: (2b) moduulin ylapuolella
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3. Irrota kaikki kaapelit moduulista. Siirra kaapelit sivuun.
Irrota moduulin nelja kiinnitysmutteria ja ruuvia (kaksi ylareunassa ja kaksi alareunassa).

Veda moduulia varovasti kiskoilla ulospéin, kunnes paéset kasiksi sen yldosassa ole-
vaan puhaltimeen.

moduulia kokonaan). Kiskoissa ei ole esteitd, jotka estaisivat moduulia liuku-

VAROITUS! Ala veda moduulia pidemmalle kuin on tarpeen (jos et aio irrottaa
A masta kokonaan ulos.

6. Nosta puhaltimen kiinnitysalustaa etureunasta.
7. lrrota syéttokaapelit.
8. Veda puhallinkokoonpano ulos.

Asenna uusi puhallinkokoonpano ja tydnnd moduuli paikalleen painvastaisessa jarjestyk-
sessa kuin ylla on kuvattu. Varmista, ettéd puhallin puhaltaa ilmaa ylospain.
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Paajaahdytyspuhaltimen vaihtaminen (runkokoko R5i, lisdvaruste +C204)

VAROITUS! Noudata oppaassa Safety instructions for ACS880 multidrive
/l]\ /'\ cabinets and modules (3AUA0000102301, englanninkielinen) annettuja
. turvaohjeita. Ohjeiden laiminlyonti voi aiheuttaa fyysisen vamman tai hen-

genvaaran tai vahingoittaa laitteistoa.

Paajaahdytyspuhallin on moduulin yldosassa.
1. Pysayta vaihtosuuntaaja.

2. Katkaise jannite kotelon DC-kytkimestéa/erottimesta ja avaa luukku. Voit helpottaa
tyota irrottamalla luukun kokonaan.

Poista lokeron DC-kytkimen/erottimen sulakkeet.

Poista moduulin ylapuolella oleva ilmavirtauksen estolevy.

5. Nosta puhaltimen kiinnitysalustaa etureunasta.
6. lIrrota sytttbkaapelit.
7. Veda puhallinkokoonpano ulos.

Asenna uusi puhallinkokoonpano ja tyénnd moduuli paikalleen péainvastaisessa jarjestyk-
sessa kuin ylla on kuvattu. Varmista, ettéa puhallin puhaltaa ilmaa yléspain.
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Apujaahdytyspuhaltimen vaihtaminen (runkokoko R5i)

VAROITUS! Noudata oppaassa Safety instructions for ACS880 multidrive
A /'\ cabinets and modules (3AUA0000102301, englanninkielinen) annettuja
. turvaohjeita. Ohjeiden laiminlyonti voi aiheuttaa fyysisen vamman tai hen-

genvaaran tai vahingoittaa laitteistoa.

Runkokoon R5i moduuleissa on apujadhdytyspuhallin edessa ylhaalla.

1. Pysayta taajuusmuuttaja ennen tydn aloittamista ja suorita kohdassa Sahkéturvalli-
suuden varotoimet (sivu 64) kuvatut vaiheet.
Huomautus: Jos moduuli on asennettu omaan koteloonsa (lisédvaruste +C204), tdméa
toimenpide voidaan suorittaa sen jalkeen, kun
a) moduulikohtainen DC-kytkin/erotin on avattu ja
b) moduulikohtaiset DC-sulakkeet on poistettu.
Myds muut kuvatut turvallisuustoimenpiteet on suoritettava.

2. Irrota puhaltimen kytkenta ohjausyksikosta. Merkitse muistiin, missa liittimessa pistoke
oli.

3. Vapauta puhallin tyéntdmalla kahta lukituskielekettéd varovasti sisaanpain.
4. lIrrota puhallin.

Asenna uusi puhallin painvastaisessa jarjestyksessa. Varmista, etta puhallin puhaltaa
ilmaa yléspain (puhaltimen rungossa ja puhaltimen pidikkeessa olevat nuolet osoittavat
samaan suuntaan).
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Moduulin puhaltimien vaihtaminen (runkokoot R6i ja R7i)

VAROITUS! Noudata oppaassa Safety instructions for ACS880 multidrive
/l]\ /'\ cabinets and modules (3AUA0000102301, englanninkielinen) annettuja
. turvaohjeita. Ohjeiden laiminlyonti voi aiheuttaa fyysisen vamman tai hen-

genvaaran tai vahingoittaa laitteistoa.

Runkokoon R6i moduuleissa on yksi puhallin, ja R7i-moduuleissa on kaksi puhallinta.
Katso alla oleva kuva.

1. Pysayta taajuusmuuttaja ennen tyon aloittamista ja suorita kohdassa Sahkoéturvalli-
suuden varotoimet (sivu 64) kuvatut vaiheet.

Irrota puhallinyksikdn kaksi kiinnitysruuvia (2).
Irrota puhaltimen pidike vetdmalla sité ensin ulospdin, sitten alaspain (3).
Irrota puhaltimien kaapelit riviliittimesta (3). Kiinnitd huomiota johtimien jarjestykseen.

Irrota puhallin puhaltimen pidikkeesta.

o g &> w N

Asenna uusi puhallin painvastaisessa jarjestyksessa. Huomautus: lima virtaa lait-
teessa alhaalta ylospain. Asenna puhallin niin, ettéa ilmavirtanuoli (4) osoittaa yléspain.
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Moduulin puhaltimien vaihtaminen (runkokoko R8i)

R8i-moduuli on varustettu puhallinyksikélld, jossa on kaksi jadhdytyspuhallinta.

VAROITUS! Noudata oppaassa Safety instructions for ACS880 multidrive
A /|\ cabinets and modules (3AUA0000102301, englanninkielinen) annettuja
. turvaohjeita. Ohjeiden laiminly6nti voi aiheuttaa fyysisen vamman tai hen-

genvaaran tai vahingoittaa laitteistoa.

1. Pysayta taajuusmuuttaja ennen tyon aloittamista ja suorita kohdassa Sahkdéturvalli-
suuden varotoimet (sivu 64) kuvatut vaiheet.

Irrota etuosan suojalevyn ruuvit. Vapauta suojalevy nostamalla sitéa hieman.
Irrota puhaltimen kytkennat.

Irrota puhaltimen alapuolella oleva yksikka.

Irrota puhallinyksikon ruuvit.

Veda puhallinyksikké ulos.

N o o bk~ e DN

Asenna uusi puhallinyksikkd pdinvastaisessa jarjestyksessa.
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Piirikorttitilan puhaltimen vaihtaminen (runkokoko R8i)

R8i-moduuli on varustettu puhaltimella, joka puhaltaa ilmaa piirikorttitilan lapi. Puhaltimeen
paasee kasiksi moduulin etupuolelta.

VAROITUS! Noudata oppaassa Safety instructions for ACS880 multidrive
/l]\ /|\ cabinets and modules (3AUA0000102301, englanninkielinen) annettuja
. turvaohjeita. Ohjeiden laiminly6nti voi aiheuttaa fyysisen vamman tai hen-

genvaaran tai vahingoittaa laitteistoa.

1. Pysayta taajuusmuuttaja ennen tyon aloittamista ja suorita kohdassa Sahkoéturvalli-
suuden varotoimet (sivu 64) kuvatut vaiheet.

Irrota kaksi M4x12 (T20) -ruuvia, jotka pitavat puhaltimen pidiketta paikallaan.
Veda puhaltimen pidike ulos moduulista.

Irrota puhaltimen kaapeli.
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5. lIrrota nelja M3 (5,5 mm) -mutteria, jotka pitavat puhallinta paikallaan.

Irrota puhallin pidikkeesta.
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7. Asenna puhallin puhaltimen pidikkeen kierrenastoille siten, etté ilmavirran suuntaa
osoittava nuoli osoittaa puhaltimen pidiketta kohti.

8. Kiinnita ja kirista aiemmin irrotetut nelja mutteria.

9. Kytke puhaltimen kaapeli.
10. Kohdista puhaltimen pidike moduuliin ja tydnna se paikalleen.
11. Kiinnita ja kirista kaksi M4x12 (T20) -ruuvia.
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Kaapin jdahdytyspuhaltimet

Kaapin puhaltimien vaihtaminen (runkokoot R1i...R5i)

Jos kenttéa on 300...600 mm levea ja siina on runkokoon R1i...R5i vaihtosuuntaajamoduu-
leja, sen ylaosassa on yksi poistopuhallin. Jos kenttd on 800 mm tai 1000 mm levea, siina
on kaksi puhallinta.

VAROITUS! Noudata oppaassa Safety instructions for ACS880 multidrive

/ll\ /|\ cabinets and modules (3AUA0000102301, englanninkielinen) annettuja
. turvaohjeita. Ohjeiden laiminly6nti voi aiheuttaa fyysisen vamman tai hen-

genvaaran tai vahingoittaa laitteistoa.

o o M w N

8.
9.

Pyséayta taajuusmuuttaja ennen tyon aloittamista ja suorita kohdassa Sahkaoturvalli-
suuden varotoimet (sivu 64) kuvatut vaiheet.

Irrota etuosan verkko (1 ruuvi molemmilla puolilla).

Irrota eturitilan alareunan kolme ruuvia.

Loysyta nelja ruuvia, jotka kiinnittavat ritilan puhallinlokeroon (kaksi molemmilla puolilla).
Irrota yldkannesta viisi etureunaa lahinné olevaa ruuvia.

Veda eturitila pois paikaltaan. Saatat joutua taivuttamaan ylékantta hieman ylds, jotta
se on pois tielta.

Irrota puhallinyksikdn kaksi kiinnitysruuvia.
Irrota puhaltimen kaapeli.

Veda puhallinyksikk® ulos. Irrota puhallin.

Asenna uusi puhallin painvastaisessa jarjestyksessa.
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Ohjauskentén puhaltimen vaihtaminen (runkokoko R8i ja usean moduulin
kokoonpanot)

Ohjauskentéssa on tuloilmapuhallin joko ovessa tai pohjassa.

VAROITUS! Noudata oppaassa Safety instructions for ACS880 multidrive
A /|\ cabinets and modules (3AUA0000102301, englanninkielinen) annettuja
. turvaohjeita. Ohjeiden laiminlyénti voi aiheuttaa fyysisen vamman tai hen-

genvaaran tai vahingoittaa laitteistoa.

1. Pysayta taajuusmuuttaja ennen tyon aloittamista ja suorita kohdassa Sahkoéturvalli-
suuden varotoimet (sivu 64) kuvatut vaiheet.

2. lrrota puhaltimen kytkennét.
Irrota puhaltimen kiinnitysruuvit ja kosketussuoja.

Asenna uusi puhallin painvastaisessa jarjestyksessa.
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Vaihtosuuntaajamoduulin vaihtaminen (runkokoot
R1i...R4i omissa lokeroissaan, lisdvaruste +C204)

VAROITUS! Noudata oppaassa Safety instructions for ACS880 multidrive

/ll\ /|\ cabinets and modules (3AUA0000102301, englanninkielinen) annettuja
. turvaohjeita. Ohjeiden laiminly6nti voi aiheuttaa fyysisen vamman tai hen-

genvaaran tai vahingoittaa laitteistoa.

Lisatietoja on alla olevassa piirroksessa.

1.

w

N o o bk

9.

Katkaise jannite kotelon DC-kytkimesté/erottimesta ja avaa luukku. Voit helpottaa
tyota irrottamalla luukun kokonaan.

Poista lokeron DC-kytkimen/erottimen sulakkeet.

Kytke ohjausjohtimet irti vaihtosuuntaajayksikosta ja muista moduuliin kiinnitetyista
laitteista.

Jos asennukseen siséltyy FSO-xx-moduuli, poista se kiinnityslevyineen.
Irrota vaihtosuuntaajamoduulin alaosan edessa oleva poikittainen tuki.
Kytke lahtokaapelointi irti vaihtosuuntaajamoduulin alaosasta.

Pida& moduulista huolellisesti kiinni, jotta se ei putoa ulos, ja irrota kaksi ruuvia, joilla
vaihtosuuntaajamoduulin alaosa on kiinnitetty.

Liu'uta moduuli varovasti alas ja eteenpain, kunnes paaset kasiksi sen paalla olevaan
DC-pistokeliittimeen. Irrota liitin.

Nosta vaihtosuuntaajamoduuli ulos lokerostaan.

10. (Vain runkokoot R3i ja R4i) Jos moduuli vaihdetaan uuteen, siirrd DC-liitAntélaajennus

vanhasta moduulista uuteen.

Asenna moduuli painvastaisessa jarjestyksessa.
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Vaihtosuuntaajamoduulin vaihtaminen (runkokoko R5i)

Runkokoko R5i (ei lisavarustetta +C204)

Katso Paajaahdytyspuhaltimen vaihtaminen (runkokoko R5i, ei lisdvarustetta +C204)
(sivu 112).

Runkokoko R5i, lisavaruste +C204 (moduulit omissa lokeroissaan)

VAROITUS! Noudata oppaassa Safety instructions for ACS880 multidrive
/ll\ /|\ cabinets and modules (3AUA0000102301, englanninkielinen) annettuja
. turvaohjeita. Ohjeiden laiminly6nti voi aiheuttaa fyysisen vamman tai hen-

genvaaran tai vahingoittaa laitteistoa.

1. Katkaise jannite kotelon DC-kytkimesté/erottimesta ja avaa luukku. Voit helpottaa
tyota irrottamalla luukun kokonaan.

Poista lokeron DC-kytkin/erottimen sulakkeet.

3. Poista moduulin ylapuolella (3a) ja alapuolella (3b) olevat iimavirtauksen estolevyt.

Irrota kaikki kaapelit moduulista. Siirré kaapelit sivuun.

Pida& moduulista huolellisesti kiinni, jotta se ei putoa ulos, ja irrota moduulin nelja kiin-
nitysmutteria ja -ruuvia (kaksi ylareunassa ja kaksi alareunassa).

6. Veda moduuli ulos kiskoja pitkin.

Asenna moduuli takaisin paikalleen painvastaisessa jarjestyksessa.
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Vaihtosuuntaajamoduulin vaihtaminen (runkokoot RG6i
ja R7i)

VAROITUS! Noudata oppaassa Safety instructions for ACS880 multidrive

A /'\ cabinets and modules (3AUA0000102301, englanninkielinen) annettuja
. turvaohjeita. Ohjeiden laiminly6nti voi aiheuttaa fyysisen vamman tai hen-

genvaaran tai vahingoittaa laitteistoa.

Katso alla olevat kuvat.

1.

a > N

© © N o

Pysayta taajuusmuuttaja ennen ty6n aloittamista ja suorita kohdassa Sahkoturvalli-
suuden varotoimet (sivu 64) kuvatut vaiheet.

Irrota suojukset.
Irrota ilmavirran estolevy moduulin yldosasta (6 ruuvia, merkitty nuolilla).
Irrota vaihtosuuntaajayksikon kaapelointi.

Irrota puhaltimet kohdassa Moduulin puhaltimien vaihtaminen (runkokoot R6i ja R7i)
(sivu 115) kerrotulla tavalla.

Irrota moduulin alaosan kaksi ruuvia (a).
Irrota moduulin yldosan kaksi ruuvia (b).
Kytke vaihtovirtakiskot irti irrottamalla kolme ruuvia (c).

Kytke tasavirtakiskot irti irrottamalla kaksi ruuvia (d).

10. (Vain runkokoko R7i) kytke latausvastukset irti (jos kaytossa).

11. Veda moduulia ulos, kunnes nostokorvakkeet (e) ovat esilla molemmilta puolilta.

12. Kiinnita nostolaite nostokorvakkeisiin ja veda moduuli ulos.

Asenna moduuli painvastaisessa jarjestyksessa.
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Vaihtosuuntaajamoduulin vaihtaminen (runkokoko R8i ja
usean moduulin kokoonpanot)

VAROITUS! Noudata oppaassa Safety instructions for ACS880 multidrive
A /|\ cabinets and modules (3AUA0000102301, englanninkielinen) annettuja
. turvaohjeita. Ohjeiden laiminly6nti voi aiheuttaa fyysisen vamman tai hen-

genvaaran tai vahingoittaa laitteistoa.

Liséatietoja
* Vaihtosuuntaajamoduulin poistaminen (sivu 76) ja
* Vaihtosuuntaajamoduulien asentaminen paikalleen kenttdan (sivu 82).
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DC-sulakkeen vaihtaminen (runkokoko RS8i ja usean
moduulin kokoonpanot)

Runkokoon nxR8i vaihtosuuntajayksikdiden DC-sulakkeet ovat kentan ylaosassa.

VAROITUS! Noudata oppaassa Safety instructions for ACS880 multidrive
/ll\ A cabinets and modules (3AUA0000102301, englanninkielinen) annettuja

turvaohjeita. Ohjeiden laiminly6nti voi aiheuttaa fyysisen vamman tai hen-
genvaaran tai vahingoittaa laitteistoa.

Huomautus: Kuvissa on esitetty runkokoon 2xR8i vaihtosuuntaajakenttd, jossa on lisava-
ruste +F286 (DC-kytkin/erotin). Jos yksikdssa ei ole lisdvarustetta +F286, DC-kiskojen
sijoittelu on erilainen, mutta prosessi on muuten sama, jollei muuta mainita.

1. Pysaytéa taajuusmuuttaja ennen tyon aloittamista ja suorita kohdassa Sahkoéturvalli-
suuden varotoimet (sivu 64) kuvatut vaiheet.

Poista suojus (a) sulakkeiden edesta.

3. Loyséaa palaneen sulakkeen mutterit (b).

4. Loysaa ylemman kiskon kiinnitysruuvit (c) niin, etta voit saataa sulakekokoonpanon
valysta.

Ei DC-kytkinta DC-kytkin (+F286)

1@
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5. Liu'uta sulakekokoonpano ulos.
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Irrota ruuvit, mutterit ja aluslevyt palaneista sulakkeista ja kiinnita ne uusiin sulakkei-
siin. Varmista, ettd aluslevyjen jarjestys sailyy samana.

Huomautus: Suositellut sulakkeet on lueteltu taulukossa sivulla 137.

Aseta uusi sulakelohko paikalleen. Kiristd sulakkeen molempia muttereita, kunnes
sulakkeen ja kiskon valilla ei ole valysta.

Kirista ylakiskojen kiinnitysruuvit annettuun momenttiin.

Ei DC-kytkinta DC-kytkin (+F286)
T ‘H/ 70 Nm 1

[o

Kiristéa sulakekokoonpanon mutterit seuraaviin momentteihin:
e Cooper Bussmann -sulakkeet: 50 Nm

* Mersen (Ferraz-Shawmut) -sulakkeet: 46 Nm

* Muut sulakkeet: Noudata sulakkeen valmistajan ohjeita.
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Aseta irrotetut suojat takaisin paikoilleen. Kiristé ruuvit 6 Nm:n momenttiin.
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Kondensaattorit

Vaihtosuuntaajamoduulin tasajannitevalipiirisséa on useita elektrolyyttisia kondensaatto-
reita. Niiden kayttdika maaraytyy kayttotuntien, kuormituksen ja kayttdymparistén lampoti-
lan mukaan. Kondensaattorien kayttoikaa voidaan pidentaa laskemalla kayttbympéariston
[Ampdtilaa.

Kondensaattorien vikaantuminen aiheuttaa useimmiten laitevian ja sy6ton sulakkeen pala-
misen tai vikalaukaisun. Jos epdilet kondensaattorin vioittuneen, ota yhteys ABB:hen.
Uuden kondensaattorin voi tilata ABB:lta. Kayta vain ABB:n suosittelemia varaosia. Saat
varaosat ja korjauspalvelut ABB:n huoltoedustajalta.

Kondensaattorien elvytys

Tasajannitevalipiirin kondensaattorit taytyy elvyttad, jos vaihtosuuntaajamoduuli on ollut
varastoituna vuoden ajan tai pidempéaén. Kohdassa Vaihtosuuntaajamoduulin tyyppikilpi
(sivu 41) on lisatietoja valmistusajan selvittdmisestd. Lisatietoja kondensaattorien elvytta-
misesta on Converter module capacitor reforming instructions -oppaassa
(3BFE64059629, [englanninkielinen]).

Muistiyksikko

Kun vaihtosuuntaajamoduulin ohjausyksikkd on vaihdettu, aiemmat parametriasetukset
voidaan palauttaa siirtamalla viallisen yksikén muistiyksikké uuteen yksikkoon.

/\ VAROITUS! Al4 irrota tai kiinnitd muistiyksikkod, kun ohjausyksikon virta on kytketty.

Irrota muistiyksikkd seuraavasti: avaa kiinnitysruuvit ja veda muistiyksikké ulos.
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Ohjauspaneeli

Ohjauspaneelin pariston vaihtaminen
Kéaanna ohjauspaneelin takapuolella olevaa kantta vastapaivaan, kunnes kansi avautuu.

Vaihda paristo uuteen CR2032-paristoon.
Aseta kansi takaisin paikalleen. Kiristd kansi kaantamalla sitd myo6tapaivaan.

P 0w N PE

Havita vanha paristo paikallisten havitysohjeiden tai lakien mukaisesti.

FSO-xx-turvatoimintomoduuli

Turvatoimintomoduulin korjaaminen ei ole sallittua. Vaihda viallinen moduuli uuteen.
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Tekniset tiedot

Yleista

Tama luku sisaltaa vaihtosuuntaajayksikon tekniset tiedot, kuten nimellisarvot, tekniset tie-
dot ja vaatimukset sekd CE-merkinnan ja muiden merkintdjen tayttamista koskevat vaati-
mukset.

Nimellisarvot

Vaihtosuun- Tulo- Lahtoarvot
taajayksikon arvot Ei ylikuormitusta Normaali kdyttd | Raskas kaytto
. Runko-

tyyppi koko I Imax In PN SN ILg PLd IHd PHd

ACS880-107- A A A | kw | kva A kW A | kw

Uy =400V
004A8-3 R1i 5,8 7,0 4.8 1,5 3,3 4.5 1,5 4,0 1,5
006A0-3 R1i 7,2 8,8 6,0 2,2 4,2 55 2,2 5,0 1,5
008A0-3 R1i 9,6 10,5 8,0 3,0 5,5 7,6 3,0 6,0 2,2
0011A-3 R2i 12,6 13,5 10,5 4,0 7,3 9,7 4,0 9,0 3,0
0014A-3 R2i 16,8 16,5 14,0 55 9,7 13,0 55 11,0 4,0
0018A-3 R2i 21,6 21 18,0 7,5 12,5 16,8 7,5 14,0 55
0025A-3 R3i 30 33 25 11,0 17,3 23 11,0 19,0 7,5
0035A-3 R3i 42 44 35 15,0 24,2 32 15,0 29 11,0
0044A-3 R3i 53 53 44 18,5 30,5 41 18,5 35 15,0
0050A-3 R3i 60 66 50 22 35 46 22 44 22
0061A-3 RA4i 73 78 61 30 42 57 30 52 22
0078A-3 RA4i 94 100 78 37 54 74 37 69 30
0094A-3 RA4i 113 124 94 45 65 90 45 75 37
0100A-3 RA4i 125 125 104 55 72 100 55 78 37
0140A-3 RG6i 169 183 141 75 98 135 75 105 55
0170A-3 R6i 203 220 169 90 117 162 20 126 55
0210A-3 R6i 247 268 206 110 143 198 110 154 75
0250A-3 R6i 295 320 246 132 170 236 132 184 90
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Vaihtosuun- Tulo- Lahtdarvot
taajayksikon arvot Ei ylikuormitusta Normaali kdyttd | Raskas kayttd
. Runko-

tyyppi Koko Iy Imax In Pn Sy g PLd IHd Phd

ACS880-107- A A A | kw | kva A kw A | kw
0300A-3 R7i 360 390 300 160 208 288 160 224 110
0350A-3 R7i 420 455 350 200 242 336 160 262 132
0470A-3 R8i 529 620 470 250 326 451 250 352 160
0640A-3 R8i 720 840 640 355 443 614 315 479 250
0760A-3 R8i 855 990 760 400 527 730 400 568 315
0900A-3 R8i 1013 1080 | 900 500 624 864 450 673 355
1250A-3 2xR8i 1406 1630 | 1250| 630 866 1200 630 935 500
1480A-3 2xR8i 1665 1930 | 1480| 800 1025 1421 800 1107 | 630
1760A-3 2xR8i 1980 | 2120 [1760| 1000 | 1219 1690 900 1316 710
2210A-3 3xR8i 2486 | 2880 | 2210| 1200 | 1531 2122 1200 | 1653 | 900
2610A-3 3xR8i 2936 | 3140 [ 2610| 1400 | 1808 2 506 1400 | 1952 | 1000
3450A-3 4xR8i 3881 | 4140 | 3450| 1800 | 2390 3312 1800 | 2581 | 1400
4290A-3 5xR8i 4826 | 5150 | 4290| 2400 | 2972 4118 2000 | 3209 | 1800
5130A-3 6xR8i 5771 6160 | 5130| 2800 | 3554 4925 2400 | 3837 | 2000

Uy =500V
003A6-5 R1i 4,3 5,3 3,6 1,5 3,1 3,4 1,5 3,0 1,5
004A8-5 R1i 5,8 7,0 4.8 2,2 4,2 4,5 2,2 4,0 1,5
006A0-5 R1i 7,2 8,8 6,0 3,0 52 5,5 3,0 5,0 2,2
008A0-5 R1i 9,6 10,5 8,0 4,0 6,9 7,6 4,0 6,0 3,0
0011A-5 R2i 12,6 13,5 10,5 55 9,1 9,7 5,5 9,0 4,0
0014A-5 R2i 16,8 16,5 14,0 7,5 12,1 13,0 7,5 11,0 55
0018A-5 R2i 21,6 21 18,0 11,0 15,6 16,8 11,0 14,0 7,5
0025A-5 R3i 30 33 25 15,0 21,7 23 15,0 19,0 11,0
0030A-5 R3i 36 36 30 18,5 26,0 28 18,5 24 15,0
0035A-5 R3i 42 44 35 22 30 32 22 29 18,5
0050A-5 R3i 60 66 50 30 43 46 30 44 22
0061A-5 RA4i 73 78 61 37 53 57 37 52 30
0078A-5 RA4i 94 100 78 45 68 74 45 69 45
0094A-5 RA4i 113 124 94 55 81 90 55 75 45
0110A-5 RG6i 136 147 113 75 98 108 75 85 55
0140A-5 R6i 163 177 136 90 118 131 90 102 55
0170A-5 R6i 198 215 165 110 143 158 110 123 75
0200A-5 R6i 236 256 197 132 171 189 132 147 90
0240A-5 R6i 288 312 240 160 208 230 160 180 110
0300A-5 R7i 362 393 302 200 262 290 200 226 132
0340A-5 R7i 408 442 340 250 294 326 200 254 160
0440A-5 R8i 495 580 440 250 381 422 250 329 200
0590A-5 R8i 664 770 590 400 511 566 355 441 250
0740A-5 R8i 833 970 740 500 641 710 450 554 355
0810A-5 R8i 911 1060 | 810 560 701 778 500 606 400
1150A-5 2xR8i 1294 1500 | 1150| 800 996 1104 710 860 560
1450A-5 2xR8i 1631 1890 | 1450| 1000 | 1256 1392 900 1085 | 710
1580A-5 2xR8i 1778 | 2060 [ 1580| 1100 | 1368 1517 1000 | 1182 | 800
2150A-5 3xR8i 2419 2800 | 2150 1500 | 1862 2064 1400 | 1608 | 1100
2350A-5 3xR8i 2644 | 3060 [ 2350 1600 | 2035 2 256 1500 | 1758 | 1200
3110A-5 4AxR8i 3499 | 4050 | 3110| 2000 | 2693 2 986 2000 | 2326 | 1600
3860A-5 5xR8i 4343 | 5020 | 3860| 2400 | 3343 3706 2400 | 2887 | 2000
4610A-5 6xR8i 5186 | 6000 | 4610 3200 | 3992 4426 2800 | 3448 | 2400

Uy =690 V
007A3-7 R5i 8,2 9,5 7,3 55 8,7 7,0 55 55 4,0
009A8-7 R5i 11,0 12,7 9,8 75 11,7 9,4 7,5 7,3 55
014A2-7 R5i 16,0 18,5 14,2 11,0 17,0 13,6 11,0 10,6 7,5
0018A-7 R5i 20 23 18,0 15,0 21,5 17,3 15,0 13,5 11,0
0022A-7 R5i 25 29 22 18,5 26,3 21 18,5 16,5 15,0
0027A-7 R5i 30 35 27 22 32 26 22 20 18,5
0035A-7 R5i 39 46 35 30 42 34 30 26 22




Tekniset tiedot 135

Vaihtosuun- Tulo- Lahtoarvot
taajayksikon arvot Ei ylikuormitusta Normaali kdyttd | Raskas kaytto
- Runko-

tyyppi Koko Iy Imax In Pn SN ILg PLd IHg Phd

ACS880-107- A A A | kw | kva A KW A | kw
0042A-7 R5i 47 55 42 37 50 40 37 31 30
0052A-7 R5i 59 68 52 45 62 50 45 39 37
0062A-7 R6i 74 81 62 55 74 60 55 46 45
0082A-7 RG6i 98 107 82 75 98 79 75 61 55
0100A-7 RG6i 119 129 99 90 118 95 90 74 75
0130A-7 R6i 150 163 125 110 149 120 110 94 75
0140A-7 R6i 173 187 144 132 172 138 132 108 90
0190A-7 R6i 230 250 192 160 229 184 160 144 132
0220A-7 R7i 260 282 217 200 259 208 200 162 160
0270A-7 R7i 324 351 270 250 323 259 250 202 200
0340A-7 R8i 383 510 340 315 406 326 250 254 200
0410A-7 R8i 461 620 410 400 490 394 355 307 250
0530A-7 R8i 596 800 530 500 633 509 450 396 355
0600A-7 R8i 675 900 600 560 717 576 560 449 400
0800A-7 2xR8i 900 1200 | 800 800 956 768 710 598 560
1030A-7 2xR8i 1159 1550 |1030| 1000 | 1231 989 900 770 710
1170A-7 2xR8i 1316 1760 |1170| 1100 | 1398 1123 1000 875 800
1540A-7 3xR8i 1733 | 2310 | 1540| 1400 | 1840 1478 1400 | 1152 | 1100
1740A-7 3xR8i 1958 | 2610 [ 1740| 1600 | 2080 1670 1600 | 1302 | 1200
2300A-7 4AxR8i 2588 | 3450 | 2300( 2000 | 2749 2208 2000 | 1720 | 1600
2860A-7 5xR8i 3218 | 4290 | 2860| 2800 | 3418 2 746 2400 | 2139 | 2000
3420A-7 6xR8i 3848 | 5130 | 3420| 3200 | 4087 3283 3200 | 2558 | 2400
3990A-7 7xR8i 4 489 5990 | 3990| 3600 | 4769 3830 3600 | 2985 | 2800
4560A-7 8xR8i 5130 | 6840 | 4560 | 4400 | 5450 4 378 4000 | 3411 | 3200
5130A-7 9xR8i 5771 7700 | 5130| 4800 | 6131 4925 4800 | 3837 | 3600
5700A-7 10xR8i | 6413 | 8550 | 5700| 5600 | 6812 5472 5200 | 4264 | 4000

Maaritelmat

Un Taajuusmuuttajajarjestelman nimellinen AC-syéttojannite. Taajuusmuuttajajarjestelman ja
vaihtosuuntaajayksikdn tulojannitealueet on annettu kohdissa Moottoriliitanta (AC) (sivu 142) ja
Syéttoliitanta (DC) (sivu 142).

I Nimellinen tulovirta (rms)

In Nimellislahtovirta (saatavilla jatkuvasti, ei ylikuormitusta)

PN Tyypillinen moottoriteho, ei ylikuormitusta

SN N&ennaisteho, ei ylikuormitusta.

ILq Jatkuva lahtdvirta (rms) 10 % ylikuormitettavuus sallittu minuutin ajan 5 minuutin valein.

PLq | Tyypillinen moottoriteho normaalissa kaytosséa

Imax | Suurin sallittu l1&ahtovirta. 10 sekuntia k&ynnistyksen aikana, muulloin niin kauan kuin taajuusmuuttajan
lampétila sallii.

IHd Jatkuva lahtovirta (rms), 50 % ylikuormitettavuus sallittu minuutin ajan 5 minuutin valein.

Pha | Tyypillinen moottoriteho raskaassa kaytossa

Huomautus 1: Arvot patevat, kun kayttdéympariston lampdtila on 40 °C.

Huomautus 2: Jotta taulukossa annettu moottorin nimellisteho saavutetaan, taajuusmuuttajan nimellisvirran
on oltava vahintdan yhté suuri kuin moottorin nimellisvirta.

On suositeltavaa kayttaa ABB:n DriveSize-mitoitustydkalua, jotta taajuusmuuttaja, moottori ja muuntaja
voidaan valita optimaalisesti.
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Kuormitettavuus

Lampdotilakerroin

Kun lampétila on +40...50 °C, kuormitettavuus (nimellinen lahtdvirta) pienenee prosentin
jokaista nousevaa lampdastetta kohden. Lahtévirta voidaan laskea kertomalla taulukossa
annettu virta lampdatilakertoimella (k):

k

1,00

0,90

0,80
+40 °C +50 °C
+104 °F +122 °F

Korkeuskerroin

Kun korkeus on 1 000—4 000 metri& merenpinnan ylapuolella, edella annettuja jatkuvia
lahtovirtoja tulee pienentdd 1 prosentti jokaista 100:aa metrid kohden. Kayta tarkempaan
mitoitukseen tietokoneen DriveSize-tydkalua.
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Vaihtosuuntaajamoduulit, DC-sulakkeet ja DC-kapasitans-

Sit

Vaihtosuuntaajayksi- Vaihtosuuntaajamoduuli(t) Moduulikohtaiset DC-sulakkeet DC-kapasitanssi
kén tyyppi Maara] Tyyppi Maara| Tyyppi UF

UN =400 V
ACS880-107-004A8-3 1 ACS880-104-004A8-3 2 *Cooper Bussmann FWP-10A14F 280
ACS880-107-006A0-3 1 ACS880-104-006A0-3 2 *Cooper Bussmann FWP-10A14F 280
ACS880-107-008A0-3 1 ACS880-104-008A0-3 2 *Cooper Bussmann FWP-15A14F 280
ACS880-107-0011A-3 1 ACS880-104-0011A-3 2 *Cooper Bussmann FWP-20A14F 435
ACS880-107-0014A-3 1 ACS880-104-0014A-3 2 *Cooper Bussmann FWP-25A14F 865
ACS880-107-0018A-3 1 ACS880-104-0018A-3 2 *Cooper Bussmann FWP-32A14F 865
ACS880-107-0025A-3 1 ACS880-104-0025A-3 2 *Mersen 6,921 CP URQ 27x60/50 785
ACS880-107-0035A-3 1 ACS880-104-0035A-3 2 *Mersen 6,921 CP URQ 27x60/63 785
ACS880-107-0044A-3 1 ACS880-104-0044A-3 2 *Mersen 6,921 CP URQ 27x60/80 1178
ACS880-107-0050A-3 1 ACS880-104-0050A-3 2 *Mersen 6,921 CP URQ 27x60/100 1178
ACS880-107-0061A-3 1 ACS880-104-0061A-3 2 *Mersen 6,921 CP URQ 27x60/125 1570
ACS880-107-0078A-3 1 ACS880-104-0078A-3 2 *Mersen 6,921 CP URQ 27x60/160 2 355
ACS880-107-0094A-3 1 ACS880-104-0094A-3 2 *Mersen 6,921 CP URQ 27x60/200 2 355
ACS880-107-0100A-3 1 ACS880-104-0100A-3 2 *Mersen 6,921 CP URQ 27x60/200 2 355
ACS880-107-0140A-3 1 ACS880-104-0140A-3 2 Cooper Bussmann 170M4410 4 500
ACS880-107-0170A-3 1 ACS880-104-0170A-3 2 Cooper Bussmann 170M4412 4 500
ACS880-107-0210A-3 1 ACS880-104-0210A-3 2 Cooper Bussmann 170M4413 4500
ACS880-107-0250A-3 1 ACS880-104-0250A-3 2 Cooper Bussmann 170M4414 6 750
ACS880-107-0300A-3 1 ACS880-104-0300A-3 2 Cooper Bussmann 170M4416 9 000
ACS880-107-0350A-3 1 ACS880-104-0350A-3 2 Cooper Bussmann 170M4417 9 000
ACS880-107-0470A-3 1 ACS880-104-0470A-3 2 Cooper Bussmann 170M6413 11 250
ACS880-107-0640A-3 1 ACS880-104-0640A-3 2 Cooper Bussmann 170M6416 13 500
ACS880-107-0760A-3 1 ACS880-104-0760A-3 2 Cooper Bussmann 170M6417 18 000
ACS880-107-0900A-3 1 ACS880-104-0900A-3 2 Cooper Bussmann 170M6419 18 000
ACS880-107-1250A-3 2 ACS880-104-0640A-3 4 Cooper Bussmann 170M6416 27 000
ACS880-107-1480A-3 2 ACS880-104-0760A-3 4 Cooper Bussmann 170M6417 36 000
ACS880-107-1760A-3 2 ACS880-104-0900A-3 4 Cooper Bussmann 170M6419 36 000
ACS880-107-2210A-3 3 ACS880-104-0760A-3 6 Cooper Bussmann 170M6417 54 000
ACS880-107-2610A-3 3 ACS880-104-0900A-3 6 Cooper Bussmann 170M6419 54 000
ACS880-107-3450A-3 4 ACS880-104-0900A-3 8 Cooper Bussmann 170M6419 72 000
ACS880-107-4290A-3 5 ACS880-104-0900A-3 10 Cooper Bussmann 170M6419 90 000
ACS880-107-5130A-3 6 ACS880-104-0900A-3 12 Cooper Bussmann 170M6419 108 000

UN =500 V
ACS880-107-003A6-5 1 ACS880-104-003A6-5 2 *Cooper Bussmann FWP-10A14F 280
ACS880-107-004A8-5 1 ACS880-104-004A8-5 2 *Cooper Bussmann FWP-10A14F 280
ACS880-107-006A0-5 1 ACS880-104-006A0-5 2 *Cooper Bussmann FWP-15A14F 280
ACS880-107-008A0-5 1 ACS880-104-008A0-5 2 *Cooper Bussmann FWP-20A14F 280
ACS880-107-0011A-5 1 ACS880-104-0011A-5 2 *Cooper Bussmann FWP-25A14F 435
ACS880-107-0014A-5 1 ACS880-104-0014A-5 2 *Cooper Bussmann FWP-32A14F 865
ACS880-107-0018A-5 1 ACS880-104-0018A-5 2 *Mersen 6,921 CP URQ 27x60/50 865
ACS880-107-0025A-5 1 ACS880-104-0025A-5 2 *Mersen 6,921 CP URQ 27x60/50 785
ACS880-107-0030A-5 1 ACS880-104-0030A-5 2 *Mersen 6,921 CP URQ 27x60/63 785
ACS880-107-0035A-5 1 ACS880-104-0035A-5 2 *Mersen 6,921 CP URQ 27x60/80 785
ACS880-107-0050A-5 1 ACS880-104-0050A-5 2 *Mersen 6,921 CP URQ 27x60/100 1178
ACS880-107-0061A-5 1 ACS880-104-0061A-5 2 *Mersen 6,921 CP URQ 27x60/125 1570
ACS880-107-0078A-5 1 ACS880-104-0078A-5 2 *Mersen 6,921 CP URQ 27x60/160 2 355
ACS880-107-0094A-5 1 ACS880-104-0094A-5 2 *Mersen 6,921 CP URQ 27x60/200 2 355
ACS880-107-0110A-5 1 ACS880-104-0110A-5 2 Cooper Bussmann 170M4409 4 500
ACS880-107-0140A-5 1 ACS880-104-0140A-5 2 Cooper Bussmann 170M4410 4 500
ACS880-107-0170A-5 1 ACS880-104-0170A-5 2 Cooper Bussmann 170M4412 4 500
ACS880-107-0200A-5 1 ACS880-104-0200A-5 2 Cooper Bussmann 170M4412 4 500
ACS880-107-0240A-5 1 ACS880-104-0240A-5 2 Cooper Bussmann 170M4414 6 750
ACS880-107-0300A-5 1 ACS880-104-0300A-5 2 Cooper Bussmann 170M4416 9 000
ACS880-107-0340A-5 1 ACS880-104-0340A-5 2 Cooper Bussmann 170M4417 9 000
ACS880-107-0440A-5 1 ACS880-104-0440A-5 2 Cooper Bussmann 170M6413 11 250
ACS880-107-0590A-5 1 ACS880-104-0590A-5 2 Cooper Bussmann 170M6415 13 500
ACS880-107-0740A-5 1 ACS880-104-0740A-5 2 Cooper Bussmann 170M6417 18 000
ACS880-107-0810A-5 1 ACS880-104-0810A-5 2 Cooper Bussmann 170M6417 18 000
ACS880-107-1150A-5 2 ACS880-104-0590A-5 4 Cooper Bussmann 170M6415 27 000
ACS880-107-1450A-5 2 ACS880-104-0740A-5 4 Cooper Bussmann 170M6417 36 000
ACS880-107-1580A-5 2 ACS880-104-0810A-5 4 Cooper Bussmann 170M6417 36 000
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Vaihtosuuntaajayksi-

Vaihtosuuntaajamoduuli(t)

Moduulikohtaiset DC-sulakkeet

DC-kapasitanssi

kon tyyppi Maara Tyyppi Maara Tyyppi uF
ACS880-107-2150A-5 3 ACS880-104-0740A-5 6 Cooper Bussmann 170M6417 54 000
ACS880-107-2350A-5 3 ACS880-104-0810A-5 6 Cooper Bussmann 170M6417 54 000
ACS880-107-3110A-5 4 ACS880-104-0810A-5 8 Cooper Bussmann 170M6417 72 000
ACS880-107-3860A-5 5 ACS880-104-0810A-5 10 Cooper Bussmann 170M6417 90 000
ACS880-107-4610A-5 6 ACS880-104-0810A-5 12 Cooper Bussmann 170M6417 108 000

UN =690 V

ACS880-107-007A3-7 1 ACS880-104-007A3-7 2 *Mersen FR27UB10C32T 343
ACS880-107-009A8-7 1 ACS880-104-009A8-7 2 *Mersen FR27UB10C32T 343
ACS880-107-014A2-7 1 ACS880-104-014A2-7 2 *Mersen FR27UB10C32T 343
ACS880-107-0018A-7 1 ACS880-104-0018A-7 2 *Mersen FR27UB10C40T 343
ACS880-107-0022A-7 1 ACS880-104-0022A-7 2 *Mersen FR27UB10C40T 687
ACS880-107-0027A-7 1 ACS880-104-0027A-7 2 *Mersen FR27UB10C50T 687
ACS880-107-0035A-7 1 ACS880-104-0035A-7 2 *Mersen FR27UB10C63T 687
ACS880-107-0042A-7 1 ACS880-104-0042A-7 2 *Mersen FR27UB10C80T 687
ACS880-107-0052A-7 1 ACS880-104-0052A-7 2 *Mersen FR27UB10C100T 687
ACS880-107-0062A-7 1 ACS880-104-0062A-7 2 Cooper Bussmann 170M3392 1500
ACS880-107-0082A-7 1 ACS880-104-0082A-7 2 Cooper Bussmann 170M4388 1500
ACS880-107-0100A-7 1 ACS880-104-0100A-7 2 Cooper Bussmann 170M4389 1500
ACS880-107-0130A-7 1 ACS880-104-0130A-7 2 Cooper Bussmann 170M4390 3000
ACS880-107-0140A-7 1 ACS880-104-0140A-7 2 Cooper Bussmann 170M4391 3000
ACS880-107-0190A-7 1 ACS880-104-0190A-7 2 Cooper Bussmann 170M4392 3000
ACS880-107-0240A-7 1 ACS880-104-0220A-7 2 Cooper Bussmann 170M4393 4500
ACS880-107-0290A-7 1 ACS880-104-0270A-7 2 Cooper Bussmann 170M4395 4500
ACS880-107-0340A-7 1 ACS880-104-0340A-7 2 Cooper Bussmann 170M6544 6 000
ACS880-107-0410A-7 1 ACS880-104-0410A-7 2 Cooper Bussmann 170M6546 6 000
ACS880-107-0530A-7 1 ACS880-104-0530A-7 2 Cooper Bussmann 170M6548 9 000
ACS880-107-0600A-7 1 ACS880-104-0600A-7 2 Cooper Bussmann 170M6549 9 000
ACS880-107-0800A-7 2 ACS880-104-0410A-7 4 Cooper Bussmann 170M6546 12 000
ACS880-107-1030A-7 2 ACS880-104-0530A-7 4 Cooper Bussmann 170M6548 18 000
ACS880-107-1170A-7 2 ACS880-104-0600A-7 4 Cooper Bussmann 170M6549 18 000
ACS880-107-1540A-7 3 ACS880-104-0530A-7 6 Cooper Bussmann 170M6548 27 000
ACS880-107-1740A-7 3 ACS880-104-0600A-7 6 Cooper Bussmann 170M6549 27 000
ACS880-107-2300A-7 4 ACS880-104-0600A-7 8 Cooper Bussmann 170M6549 36 000
ACS880-107-2860A-7 5 ACS880-104-0600A-7 10 Cooper Bussmann 170M6549 45 000
ACS880-107-3420A-7 6 ACS880-104-0600A-7 12 Cooper Bussmann 170M6549 54 000
ACS880-107-3990A-7 7 ACS880-104-0600A-7 14 Cooper Bussmann 170M6549 63 000
ACS880-107-4560A-7 8 ACS880-104-0600A-7 16 Cooper Bussmann 170M6549 72 000
ACS880-107-5130A-7 9 ACS880-104-0600A-7 18 Cooper Bussmann 170M6549 81 000
ACS880-107-5700A-7 10 ACS880-104-0600A-7 20 Cooper Bussmann 170M6549 90 000

*Yksittaisten moduulien suojaukseen kaytetddn DC-sulakkeita. Kentta sisaltdd myods suuremmat, kaikkien moduulien
yhteiset DC-péaésulakkeet. DC-paésulakkeiden koko maaraytyy vaihtosuuntaajamoduulien méaran ja koon mukaan.
Palaneet sulakkeet taytyy vaihtaa uusiin samanlaisiin.
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Melu ja jadhdytysominaisuudet

Huomautus: Alla annetut arvot koskevat yhta vaihtosuuntaajamoduulia. Melun kokonais-
maara ja ilmanvirtaukselle asetetut vaatimukset maaraytyvat kenttddn asennettujen vaih-
tosuuntaajamoduulien mé&éran mukaan. Myods muut kenttd&n asennetut séhkolaitteet
luovuttavat hieman lampda.

Vaihtosuuntaajayksikdn| Tehohavio lImavirta Melutaso
tyyppi 3
ACS880-107-... w m=/h dB(A)

UN =400V
ACS880-107-004A8-3 70 24 47
ACS880-107-006A0-3 80 24 47
ACS880-107-008A0-3 90 24 47
ACS880-107-0011A-3 110 48 39
ACS880-107-0014A-3 140 48 39
ACS880-107-0018A-3 170 48 39
ACS880-107-0025A-3 200 142 63
ACS880-107-0035A-3 300 142 63
ACS880-107-0044A-3 350 200 71
ACS880-107-0050A-3 410 200 71
ACS880-107-0061A-3 500 290 70
ACS880-107-0078A-3 600 290 70
ACS880-107-0094A-3 740 290 70
ACS880-107-0100A-3 750 290 70
ACS880-107-0140A-3 1100 650 71
ACS880-107-0170A-3 1400 650 71
ACS880-107-0210A-3 1800 650 71
ACS880-107-0250A-3 2 000 650 71
ACS880-107-0300A-3 2500 940 72
ACS880-107-0350A-3 3100 940 72
ACS880-107-0470A-3 4 800 *1 300 *72
ACS880-107-0640A-3 6 700 *1 300 *72
ACS880-107-0760A-3 8 000 *1 300 *72
ACS880-107-0900A-3 10 000 *1 300 *72
ACS880-107-1250A-3 13 000 *2 600 *74
ACS880-107-1480A-3 16 000 *2 600 *74
ACS880-107-1760A-3 20 000 *2 600 *74
ACS880-107-2210A-3 23 000 *3 900 *76
ACS880-107-2610A-3 30 000 *3 900 *76
ACS880-107-3450A-3 40 000 *5 200 *76
ACS880-107-4290A-3 50 000 *6 500 *77
ACS880-107-5130A-3 60 000 *7 800 *78

UN =500 V
ACS880-107-003A6-5 60 24 47
ACS880-107-004A8-5 70 24 47
ACS880-107-006A0-5 80 24 47
ACS880-107-008A0-5 90 24 47
ACS880-107-0011A-5 130 48 39
ACS880-107-0014A-5 150 48 39
ACS880-107-0018A-5 180 48 39
ACS880-107-0025A-5 230 142 63
ACS880-107-0030A-5 280 142 63
ACS880-107-0035A-5 320 142 63
ACS880-107-0050A-5 480 200 71
ACS880-107-0061A-5 550 290 70
ACS880-107-0078A-5 650 290 70
ACS880-107-0094A-5 800 290 70
ACS880-107-0110A-5 1 000 650 71
ACS880-107-0140A-5 1200 650 71
ACS880-107-0170A-5 1500 650 71
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Vaihtosuuntaajayksikdn| Tehohéavi® lImavirta Melutaso
tyyppi 3
ACS880-107-... w m=/h dB(A)
ACS880-107-0200A-5 1800 650 71
ACS880-107-0240A-5 2 000 650 71
ACS880-107-0300A-5 2700 940 72
ACS880-107-0340A-5 3200 940 72
ACS880-107-0440A-5 4700 *1 300 *72
ACS880-107-0590A-5 6 300 *1 300 *72
ACS880-107-0740A-5 8100 *1 300 *72
ACS880-107-0810A-5 9 300 *1 300 *72
ACS880-107-1150A-5 12 000 *2 600 *74
ACS880-107-1450A-5 16 000 *2 600 *74
ACS880-107-1580A-5 18 000 *2 600 *74
ACS880-107-2150A-5 24 000 *3 900 *76
ACS880-107-2350A-5 27 000 *3 900 *76
ACS880-107-3110A-5 36 000 *5 200 *76
ACS880-107-3860A-5 44 000 *6 500 *77
ACS880-107-4610A-5 53 000 *7 800 *78
UN =690 V
ACS880-107-007A3-7 220 280 62
ACS880-107-009A8-7 280 280 62
ACS880-107-014A2-7 400 280 62
ACS880-107-0018A-7 490 280 62
ACS880-107-0022A-7 580 280 62
ACS880-107-0027A-7 660 280 62
ACS880-107-0035A-7 860 280 62
ACS880-107-0042A-7 1 000 280 62
ACS880-107-0052A-7 1120 280 62
ACS880-107-0062A-7 800 650 71
ACS880-107-0082A-7 1100 650 71
ACS880-107-0100A-7 1300 650 71
ACS880-107-0130A-7 1500 650 71
ACS880-107-0140A-7 1800 650 71
ACS880-107-0190A-7 2 500 650 71
ACS880-107-0220A-7 2 800 940 72
ACS880-107-0270A-7 3300 940 72
ACS880-107-0340A-7 5200 *1 300 *72
ACS880-107-0410A-7 6 100 *1 300 *72
ACS880-107-0530A-7 7 900 *1 300 *72
ACS880-107-0600A-7 9 000 *1 300 *72
ACS880-107-0800A-7 12 000 *2 600 *74
ACS880-107-1030A-7 15 000 *2 600 *74
ACS880-107-1170A-7 18 000 *2 600 *74
ACS880-107-1540A-7 23 000 *3 900 *76
ACS880-107-1740A-7 26 000 *3 900 *76
ACS880-107-2300A-7 35 000 *5 200 *76
ACS880-107-2860A-7 43 000 *6 500 *77
ACS880-107-3420A-7 52 000 *7 800 *78
ACS880-107-3990A-7 60 000 *9 100 *78
ACS880-107-4560A-7 69 000 *10 400 *79
ACS880-107-5130A-7 78 000 *11 700 *79
ACS880-107-5700A-7 86 000 *13 000 *79

*Suurin sallittu arvo verkkojannitteeseen kytkettya jaahdytyspuhal-

linta kaytettédessa.
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Sinilahtosuotimen tiedot

Sinilahtésuodin on saatavana lisdvarusteena +E206. Alla olevassa taulukossa on annettu
kaytetyt suotimien ja suodinkenttien tyypit ja tekniset tiedot. Taulukossa mainittuja vakio-
suotimia kaytettaessa ei tarvita virran kuormitettavuuskerrointa.

Voit tiedustella muiden sinilahtdsuodintyyppien saatavuutta lahimmalta ABB:n myyntie-

dustajalta.
Va'jg;oksswgrt]aa' s}?:iystjtt)ttéii r\;]aett Ni m et lis- Jaahdytystiedot Mitat
tyyppi Mara Tyyppi virta Lampohavio IImavirta Leveys Paino

ACS880- A kw m3/h mm kg

UN =400V
0470A-3 1 NSIN-0900-6 783 5 2 000 1 000 840
0640A-3 1 NSIN-0900-6 783 5 2 000 1 000 840
0760A-3 1 NSIN-0900-6 783 5 2 000 1000 840
0900A-3 1 NSIN-1380-6 1201 7 2 000 1000 960
1250A-3 2 NSIN-0900-6 1488 10 4 000 2000 1680
1480A-3 2 NSIN-0900-6 1488 10 4 000 2000 1680
1760A-3 2 NSIN-1380-6 2282 14 4 000 2000 1920
2210A-3 2 NSIN-1380-6 2282 14 4 000 2000 1920
2610A-3 3 NSIN-1380-6 3387 21 6 000 3000 2880
3450A-3 3 NSIN-1380-6 3387 21 6 000 3000 2880
4290A-3 4 NSIN-1380-6 4 468 28 8 000 4 000 3840
5130A-3 5 NSIN-1380-6 5525 35 10 000 5000 4800

UN =500V
0440A-5 1 NSIN-0485-6 447 2,5 700 400 340
0590A-5 1 NSIN-0900-6 783 6 2 000 1 000 840
0740A-5 1 NSIN-0900-6 783 6 2 000 1 000 840
0810A-5 1 NSIN-1380-6 1201 8 2 000 1000 960
1150A-5 1 NSIN-1380-6 1201 8 2 000 1 000 960
1450A-5 2 NSIN-0900-6 1488 12 4 000 2000 1680
1580A-5 2 NSIN-1380-6 2282 16 4 000 2000 1920
2150A-5 2 NSIN-1380-6 2282 16 4 000 2000 1920
2350A-5 3 NSIN-1380-6 3387 24 6 000 3000 2880
3110A-5 3 NSIN-1380-6 3387 24 6 000 3000 2880
3860A-5 4 NSIN-1380-6 4 468 32 8 000 4 000 3840
4610A-5 5 NSIN-1380-6 5525 40 10 000 5000 4800

UN =690 V
0340A-7 1 NSIN-0485-6 447 3 700 400 340
0410A-7 1 NSIN-0485-6 447 3 700 400 340
0530A-7 1 NSIN-0900-6 783 7 2 000 1 000 840
0600A-7 1 NSIN-0900-6 783 7 2 000 1000 840
0800A-7 1 NSIN-0900-6 783 7 2 000 1 000 840
1030A-7 1 NSIN-1380-6 1201 9 2 000 1 000 960
1170A-7 1 NSIN-1380-6 1201 9 2 000 1 000 960
1540A-7 2 NSIN-1380-6 2282 18 4 000 2000 1920
1740A-7 2 NSIN-1380-6 2282 18 4 000 2000 1920
2300A-7 2 NSIN-1380-6 2282 18 4 000 2000 1920
2860A-7 3 NSIN-1380-6 3387 27 6 000 3000 2880
3420A-7 3 NSIN-1380-6 3387 27 6 000 3000 2880
3990A-7 4 NSIN-1380-6 4 468 36 8 000 4 000 3840
4560A-7 4 NSIN-1380-6 4 468 36 8 000 4 000 3840
5130A-7 5 NSIN-1380-6 5525 45 10 000 5000 4800
5700A-7 6 NSIN-1380-6 6 557 54 12 000 6 000 5760
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Syaottoliitanta (DC)

Jannite (Uq)

Taajuusmuuttajan AC-
syottéverkon tyyppi

ACS880-107-xxxxx-3: 513...566 V DC. limoitetaan tyyppikilvessa tyypilli-
sena syoéttdjannitetasona (566 V AC)

ACS880-107-xxxxx-5: 513...707 V DC. limoitetaan tyyppikilvessa tyypillisina
syottojannitetasoina (566/679/707 V AC)
ACSB880-107-xxxxx-7: 709...976 V DC. limoitetaan tyyppikilvessa tyypillisin&
syottojannitetasoina (742/849/976 V AC)

Maadoitetut TN-verkot ja maadoittamattomat IT-verkot, epdsymmetrisesti
maadoitetut verkot 600 V AC:n jannitteeseen asti.

Moottoriliitanta (AC)

Moottorityypit
Jannite (Uy)

Taajuus (fy)

Virta
Kytkentataajuus

Moottorikaapelin suositeltu
maksimipituus

AC-epatahtimoottorit, kestomagneettimoottorit ja AC-epéatahtiservomoottorit
3-vaiheinen symmetrinen, U5, kentéanheikennyspisteessa:

ACSB880-107-xxxxx-3: 0...400 V AC. Enimmaisarvo (400 V) on tyypillinen
syottoyksikon tyyppikilvessa ilmoitettu taajuusmuuttajan tulojannitetaso, joka
vastaa arvoja 380...415 V AC.

ACS880-107-xxxxx-5: 0...400/480/500 V AC. Enimmaisarvot (400/480/500 V)
ovat tyypillisia syottdyksikon tyyppikilvessa ilmoitettuja taajuusmuuttajan tulo-
jannitetasoja, jotka vastaavat arvoja 380...500 V AC.

ACS880-107-xxxxx-7: 0...525/600/690 V AC. Enimmaisarvot (525/600/690 V)
ovat tyypillisia syottoyksikon tyyppikilvessa ilmoitettuja taajuusmuuttajan tulo-
jannitetasoja, jotka vastaavat arvoja 525...690 V AC.

0...500 Hz, seuraavin poikkeuksin:

0...120 Hz, kun kokoonpanossa on sinilahddsuotimet (lisdvaruste +E206)
0...120 Hz, runkokoot R1i...R5i, joissa on du/dt-suotimet (lisdvaruste +E205)
0...200 Hz, runkokoot R6i ja R7i, joissa on du/dt-suotimet (lisdvaruste +E205)

« Lisatietoja suuremmista lahtétaajuuksista saa ABB Oy:n Kotimaan tuote-
myynnista.

Kayttd yli 150 Hz:n taajuudella saattaa vaatia tyyppikohtaisen kuormitetta-
vuuden pienennyksen. Lisédtietoja saa ABB:n paikalliselta edustajalta.
Lisatietoja on kohdassa Nimellisarvot (sivu 133).

Runkokoot R1i...R4i: 4,5 kHz (tyypillinen)

Runkokoot R5i...R8i: 3 kHz (tyypillinen)

Kytkentétaajuus voi vaihdella runkokoon ja jannitteen mukaan. Tarkat arvot
saat ABB Oy:n Kotimaan tuotemyynnista.

Runkokoot R1i...R2i: 150 m

Runkokoot R3i...R7i: 300 m

Huomautus: Koestettu 100 m:n kaapelilla, EMC-kategoria C3. Standardeista ja
hyvéaksymismerkinnoista on tietoja Electrical planning instructions for ACS880
multidrive cabinets and modules (3AUA0000102324 [englanninkielinen])

Runkokoko R8i ja usean moduulin kokoonpanot: 500 m
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Lahtoliittimet

(runkokoot R1i...R5i) U2, V2, W2, PE (riviliitin X2 tai
*vaihtosuuntaajamoduulin liittimet)
Runko- Johtimen T [
koko o Kiristysmomentti yypp
maksimikoko
mm? AWG Nm Ibf.in
6 (séikeinen)
Rli, R2i 10 10 0,7..08(6,2...7,1 Irrotettava
ruuviriviliitin
R3i, R5i 16 6 1,7..18| 15...16
50
(kuparikaapeli) 1/0 6.8 53..71
RA | __7_?( i Ruuviriviliitin
(alumiinikaapeli) | 15 133
(lisévaruste
+H371)
*Rai 70 2/0 15 133 | Ruuvikaapeliken
kaliitin
*Jos kokoonpanossa ei ole X2-riviliitintd, moottorikaapeli kytketdan suoraan
vaihtosuuntaajamoduulin lahtéliittimiin.

Lahtoliittimet (runkokoot R6i I , ,
ja R7i) — Nakyma sivulta W 13 x 19 [0.51" x 0./9"]

- / =
10 O
[o0)
ip]
| 0 04
— o0 [1.96"]
25 [0.98"]

Ruuvin koko: M12 tai ¥2 tuumaa. Kiristysmomentti: 70 Nm.
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Lahtdliittimet (runkokoko —
R8i) — Nakyma sivulta O

235,

445

E O

46 ee

Ruuvin koko: M12 tai % tuumaa. Kiristysmomentti: 70 Nm.

Ohjausliitannéat

Katso luku Vaihtosuuntaajan ohjausyksikko (sivu 47).

Hyotysuhde

Noin 98 % nimellisteholla.

Suojausluokka

IP22 (UL-tyyppi 1), IP42 (UL-tyyppi 1) tai IP54 (UL-tyyppi 12).
IP20 ovet auki.

Kayttoymparistot

Taajuusmuuttajien kayttdymparistdjen rajat on annettu seuraavassa. Taajuusmuuttajia saa kayttaa vain lam-
mitetyisséa sisétiloissa valvotuissa oloissa.

Kaytto Varastointi Kuljetus
kiinteasti asennettuna | suojapakkauksessa suojapakkauksessa
Asennuspaikan korkeus 0...2 000 m merenpin- -

nan ylapuolella Yli
2000 m:n korkeuksilla
ota yhteyttéd ABB:hen.

Lahdon kuormitettavuus
alenee yli 1 000 m:ssa.

Lisatietoja on kohdassa
Kuormitettavuus

(sivu 136).
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lIman lampéotila

0...+40 °C. Kosteuden
tiivistyminen ei sallittu.

Lahdon kuormitettavuus
alenee lampdtilassa
+40...+50 °C. Lisétie-
toja on kohdassa Kuor-
mitettavuus (sivu 136).

—40...+70 °C
(~40...+158 °F)

—40..+70 °C
(~40...+158 °F)

Suhteellinen ilmankosteus

Maks. 95 %

Maks. 95 %

Maks. 95 %

Kosteuden tiivistyminen ei sallittu. Jos ilmassa on sy6vyttavia kaasuja, suh-
teellinen ilmankosteus saa olla enintdan 60 prosenttia.

lIman epapuhtaudet

Kemialliset kaasut:
Kiinteat hiukkaset

IEC/EN 60721-3-3:2002:
Classification of environ-
mental conditions - Part
3-3: Classification of
groups of environmental
parameters and their
severities — Stationary
use of weather prote-
cted locations

IEC 60721-3-1:1997

IEC 60721-3-2:1997

Luokka 3C2. Luokka 1C2 Luokka 2C2
Luokka 3S2 (3S1 ja Luokka 1S3 Luokka 2S2
IP20). S&hkoa johtava | (pakkauksen taytyy

poly ei sallittu.

tukea tata, muutoin 1S2)

Tarina

IEC/SFS-EN 61800-5-1

IEC 60068-2-6:2007,

EN 60068-2-6:2008 Environ-

mental testing Part 2: Tests —
Test Fc: Vibration (sinusoidal)

IEC / SFS-EN 60721-3-
3:2002

10...57 Hz, enintaan
0,075 mm:n amplitudi
57...150Hz 1g

Laivakayttoon soveltuva
rakenne (lisdvaruste
+C121)

Enintd&an 1 mm
(5...13,2 Hz),

Enintdéan 0,7 g
(13,2...100 Hz), sini-
muotoinen

IEC / SFS-EN 60721-3-
1:1997

10...57 Hz, enintaan
0,075 mm:n amplitudi
57...150Hz 1g

IEC / SFS-EN 60721-3-
2:1997

2...9 Hz, enintaan
3,5 mm:n amplitudi

9...200 Hz 10 m/s?

Iskut

IEC 60068-2-27:2008,
EN 60068-2-27:2009

Environmental testing - Part
2-27: Tests - Test Ea and gui-
dance: Shock

Ei sallittu

Pakattuna enintaan
100 m/s2, 11 ms

Pakattuna enintaan
100 m/s2, 11 ms

Jaahdytys

Menetelmé Vaihtosuuntaajamoduulien siséiset puhaltimet, poistopuhaltimet runkokoko-
jen R1i...R5i kentissa ja muiden runkokokojen IP54-kentissa. Puhallin
ohjauskenttien jaahdytysilman tulossa (runkokoko R8i ja usean moduulin
kokoonpanot).

lImavirta Katso Melu ja jaahdytysominaisuudet (sivu 139).

Materiaalit

Kaappi Kuumasinkitty teraslevy, pinnoitteen paksuus 20 mikrometria. Ovet ja asen-

nuslevyt 1,5 mm, runkopalkit 2 mm, kaapin siséiset paneelit 1...3 mm.

Nakyvilla pinnoilla polyesteria sisaltava jauhemaalipinta (paksuus noin
80 mikrometrid), vari RAL 7035 ja RAL 9017.
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Vaihtosuuntaajamoduulit

Kiskot
Pakkaus

Laitteen havittaminen

Standardit

PC/ABS 3 mm, véri NCS 1502-Y (RAL 9002 / PMS 1C Cool Gray) ja RAL 9017
PC+10 %GF 3,0 mm, véari RAL 9017

Kuumasinkitty teraslevy 1,5...3,0 mm, pinnoitteen paksuus 20 mikrometria,
véri NCS 1502-Y

Alumiini tai kupari

Vakiopakkaus:

* puu, polyeteenilevy (paksuus 0,15 mm), kiristekalvo (paksuus 0,023 mm),
PP-teippi, PET-nauha, levymetalli (teras)

* maa- ja ilmakuljetuksia varten, kun suunniteltu varastointiaika on alle kaksi
kuukautta tai kun varastointiaika on alle kuusi kuukautta ja varastointiolo-
suhteet ovat kuivat ja puhtaat

» voidaan kayttaa, kun tuote ei altistu sydvyttaville olosuhteille kuljetuksen
tai varastoinnin aikana.

Konttipakkaus:

* puu, VCl-kalvoarkki (PE, paksuus 0,10 mm), VCl-kiristekalvo (PE, pak-
suus 0,04 mm), VCl-emitteripussit, PP-teippi, PET-nauha, levymetalli
(teras)

» merikuljetukseen konttiin pakattuna

 suositellaan maa- ja ilmakuljetukseen, kun varastointiaika ennen asen-
nusta ylittdé kuusi kuukautta tai varastointi tapahtuu vain osittain saalta
suojattuna.

Merikuljetuspakkaus:

* puu, vaneri, VCl-kalvoarkki (PE, paksuus 0,10 mm), VCl-kiristekalvo (PE,
paksuus 0,04 mm), VCl-emitteripussit, PP-teippi, PET-nauha, levymetalli
(teras)

» merikuljetukseen kontissa ja ilman konttia

* pitk&aikaiseen varastointiin ympéaristdssd, jossa pakkausta ei voida suo-
jata saalta ja kosteudelta.

Kaapit kiinnitetdén lavaan ruuveilla ja sidotaan ylareunasta pakkauksen sei-
namiin, jolloin kaapit eivat paése heilumaan pakkauksen sisall.

Pakkauksen osat kiinnitetdan toisiinsa ruuveilla.

Lisatietoja pakkausten kasittelysta on ACS880 Multidrive -kaappien mekaa-
nisen asennuksen ohjeissa (SAUA0000128523).

Taajuusmuuttaja siséltaad raaka-aineita, jotka tulisi kierrattaé energian ja
luonnonvarojen saastamiseksi. Pakkausmateriaalit ovat ympéristolle vaarat-
tomia, ja ne voidaan kierrattaa.

Kaikki metalliosat voidaan kierrattd&. Muoviosat voidaan joko kierrattaa tai
polttaa valvotuissa olosuhteissa paikallisia sdannéksia noudattaen. Useim-
mat kierratettavista osista on merkitty kierratysmerkein.

Jos osia ei ole mahdollista kayttéda uudelleen, kaikki osat elektrolyyttisia kon-
densaattoreita ja piirilevyja lukuun ottamatta voidaan toimittaa kaatopaikalle.
Elektrolyyttikondensaattorit ja piirikortit luokitellaan vaaralliseksi jatteeksi
Euroopan unionin alueella. Kondensaattorit ja piirilevyt on poistettava, ja niita
on kasiteltava paikallisia sédnnoksia noudattaen.

Lisatietoja ymparistdasioista seka yksityiskohtaiset kierratysohjeet saa
ABB:n paikallisilta edustajilta.

Lisatietoja on oppaassa Electrical planning instructions for ACS880 multidrive cabinets and modules
(3AUA0000102324 [englanninkielinen]).

Merkinnat

Lisatietoja on oppaassa Electrical planning instructions for ACS880 multidrive cabinets and modules
(3AUA0000102324 [englanninkielinen]).
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Kiristysmomentit

Jos tekstissa ei ole maaritetty kiristysmomenttia, voidaan kayttaa seuraavia momentteja.

Sahkoliitdnnat

Koko Momentti Huomautus
M3 0,5 Nm Lujuusluokka 4.6...8.8
M4 1 Nm Lujuusluokka 4.6...8.8
M5 4 Nm Lujuusluokka 8.8
M6 9 Nm Lujuusluokka 8.8
M8 22 Nm Lujuusluokka 8.8
M10 42 Nm Lujuusluokka 8.8
M12 70 Nm Lujuusluokka 8.8
M16 120 Nm Lujuusluokka 8.8

Mekaaniset liitannéat

Koko Maksimimomentti Huomautus
M5 6 Nm Lujuusluokka 8.8
M6 10 Nm Lujuusluokka 8.8
M8 24 Nm Lujuusluokka 8.8

Eristystuet

Koko Maksimimomentti Huomautus
M6 5Nm Lujuusluokka 8.8
M8 9 Nm Lujuusluokka 8.8
M10 18 Nm Lujuusluokka 8.8
M12 31 Nm Lujuusluokka 8.8

Kaapelikengat

Koko Maksimimomentti Huomautus
M8 15 Nm Lujuusluokka 8.8
M10 32 Nm Lujuusluokka 8.8
M12 50 Nm Lujuusluokka 8.8

Vastuuvapauslausekkeet

Yleinen vastuuvapauslauseke

Valmistajalla ei ole mitd&n velvollisuutta minkaan sellaisen tuotteen suhteen, (i) jota on
korjattu tai muutettu vastoin ohjeita; (ii) joka on ollut vaaran kayton, laiminlyonnin tai onnet-
tomuuden kohteena; (iii) jota on kaytetty valmistajan ohjeiden vastaisesti; tai (iv) joka on
vikaantunut normaalin kulumisen seurauksena.

Kyberturvallisuutta koskeva vastuuvapauslauseke

Tuote on suunniteltu kytkettavaksi verkkoliitdntddn, jonka kautta sen tiedonsiirto tapahtuu.
On asiakkaan yksinomaisella vastuulla tuottaa ja jatkuvasti varmistaa turvallinen liitanta
tuotteen ja asiakkaan verkon tai muun verkon valilla. Asiakas ottaa kayttoon ja toteuttaa
tarvittavat toimenpiteet tuotteen, verkon, jarjestelmien ja liityntéjen suojaamiseen erilaisilta
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tietoturvarikkomuksilta, luvattomalta kaytoltd, hairinnélta, tunkeutumiselta, vuodoilta ja/tai
tietovarkauksilta esimerkiksi asentamalla palomuureja, ottamalla kayttdon kayttdoikeuk-
sien tarkistuksen, salaamalla tiedot ja asentamalla virustorjuntaohjelmiston. ABB ja sen
tytaryhtiot eivat vastaa mainitunlaisiin tietoturvarikkomuksiin, luvattomaan kayttéon, hairin-
taan, tunkeutumiseen, vuotoon ja/tai tietovarkauteen liittyvista vahingoista tai tappioista.
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Piirikaaviot

Katso yksikén mukana toimitetut piirikaaviot.
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Mitat ja painot

Yleista

Tama luku sisaltdd ACS880-107-vaihtosuuntaajakenttien mitat ka painot.

Runkokoot R1i...R7i
Runkokoot R1i...R5i

Mallin modulaarisen rakenteen vuoksi kenttien leveys vaihtelee valilla 400...1000 mm
moduulien m&éaran ja koon mukaan.

Seuraavassa piirroksessa on 400 mm leved kenttd. Leveyttd lukuun ottamatta muut mitat
soveltuvat myos tatéa leveampiin kenttiin. Lisatietoja on yksikon mukana toimitetuissa mit-
tapiirroksissa.

Lisavaruste +C128 (ilmanottoaukko kaapin pohjassa) lisaa kaapin syvyytta 130 mm:lla.

Painot

Taulukossa on annettu runkokokojen R1i...R5i kenttien arvioidut enimmaispainot.

Runkokoko Kentan leveys Arvioitu enimmaispaino
mm kg Ibs
400 240 530
. . 600 310 685
R1i...R4i 800 200 880
1 000 485 1070
300 200 440
R5i *500 320 705
**500 280 615

*Ei lisévarustetta +C204, **lisdvaruste +C204. (Katso luku Laitekuvaus.)
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Runkokoot R6i ja R7i

Runkokokojen R6i ja R7i vaihtosuuntaajayksikdisséd on 400 mm leveat kentét, kuten alla
olevassa kuvassa. Lisatietoja on yksikon mukana toimitetuissa mittapiirroksissa.

Lisavarusteet +H353 (moottorikaapelointi ylakautta) ja +C128 (ilmanottoaukko kaapin poh-
jassa) lisaavat kaapin syvyytta 130 mm:lla.
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Mittapiirros, 400 mm levea kentta
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Runkokoko R8i ja usean moduulin kokoonpanot

Kenttien vakioleveydet ovat 400 mm (runkokoko R8i), 600 mm (2 x R8i) ja 800 mm (3 x R8i).
Vakiokokoonpanossa ohjausjarjestelmat on sijoitettu erilliseen 300 mm leveaan kenttaan.
400 mm:n kenttd on saatavana lisévarusteena.

Lisavaruste +C128 (ilmanottoaukko kaapin pohjassa) lisdé kaapin syvyyttd 130 mm:lla.
Lisavaruste +H353 (moottorikaapelointi ylakautta) lisaa kaapin syvyyttd 200 mm:lla.
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Mittapiirros, kentta ja 2 x R8i -moduulit (ei lisavarusteita +C128
ja +H353)
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Mittapiirros, taajuusmuuttajan ohjausyksikko (DCU) (300 mm)
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Safe torque off -toiminto

Yleista

Tassa luvussa kuvataan vaihtosuuntaajan Safe torque off (STO) -toiminto ja annetaan
ohjeet sen kayttoon.

Kuvaus

Safe torque off -toiminnolla voidaan esimerkiksi toteuttaa turva- tai valvontapiireja, jotka
pysayttavat vaihtosuuntaajan vaaratilanteessa (esimerkiksi hatapysaytyspiiri). Toinen
mahdollinen sovellus on odottamattoman kaynnistyksen estokytkin, joka mahdollistaa
nopeat huoltotoimenpiteet, kuten puhdistuksen tai laitteiston muiden kuin sdhkdisten osien
kasittelyn vaihtosuuntaajan virransyottoa katkaisematta.

Kun Safe torque off -toiminto on aktiivisena, se estaa vaihtosuuntaajan péateasteen teho-
puolijohteita (A, katso seuraava kaavio) saamasta ohjausjannitetta ja estaa siten vaih-
tosuuntaajaa luomasta moottorin pydrittAmiseen tarvittavaa momenttia. Jos moottori on
kaynnissa, kun Safe torque off -toiminto on aktivoitu, se pysahtyy vapaasti pyorien.

Safe torque off -toiminnolla on redundanttinen rakenne, jossa turvatoiminnon toteutukseen
kaytetadn molempia kanavia. Tassa oppaassa annettavat turvatoiminnon tiedot on las-
kettu redundanttista kayttda varten. Tiedot eivat koske sovelluksia, joissa kaytdssa on vain
yksi kanava.

Vaihtosuuntaajan Safe torque off -toiminto tayttaa seuraavien standardien vaatimukset:

Standardi Nimi

SFS-EN 60204-1:2006 + Koneturvallisuus — Koneiden sahkélaitteisto — Osa 1: Yleiset vaatimukset
AC:2010

IEC 61326-3-1:2008 Electrical equipment for measurement, control and laboratory use — EMC

requirements — Part 3-1: Immunity requirements for safety-related
systems and for equipment intended to perform safety-related functions
(functional safety) — General industrial applications
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Standardi Nimi

IEC 61508-1:2010 Functional safety of electrical/electronic/programmable electronic safety-
related systems — Part 1: General requirements

IEC 61508-2:2010 Functional safety of electrical/electronic/programmable electronic safety-
related systems — Part 2: Requirements for
electrical/electronic/programmable electronic safety-related systems

IEC 61511-1:2016 Functional safety — Safety instrumented systems for the process industry
sector

IEC 61800-5-2:2016 Nopeussaadetyt séhkokaytot —

EN 61800-5-2:2007 Osa 5-2: Turvallisuusvaatimukset — Toiminnallinen turvallisuus

IEC 62061:2015 Koneturvallisuus — Turvallisuuteen liittyvien séhkdisten, elektronisten ja

SFS-EN 62061:2005 ohjelmoitavien elektronisten ohjausjarjestelmien toiminnallinen turvalli-

+AC:2010+A1:2013+A2:2015 | suus

SFS-EN ISO 13849-1:2015 Koneturvallisuus — Turvallisuuteen liittyvat ohjausjarjestelmien osat — Osa
1: Yleiset suunnitteluperiaatteet

SFS-EN ISO 13849-2:2012 Koneturvallisuus — Turvallisuuteen liittyvat ohjausjarjestelmien osat — Osa
2: Kelpuutus

Toiminto vastaa myos standardissa SFS-EN 1037:1995 + A1:2008 maaritettya odottamat-
toman kaynnistymisen estoa seka standardin SFS-EN 60204-1:2006 + AC:2010 mukaista
valvomatonta pysahtymista (pysaytysluokka 0).

Yhteensopivuus eurooppalaisen konedirektiivin kanssa

Liséatietoja on oppaassa Electrical planning instructions for ACS880 multidrive cabinets
and modules (3AUA0000102324 [englanninkielineny]).

Kaapelointi

Seuraavissa kaavioissa on esimerkkeja Safe torque off -toiminnon kytkenndistd, kun
kokoonpanoon kuuluu

* yksi vaihtosuuntaajayksikko (sivu 159)

* runkokoon nxR8i vaihtosuuntaajayksikké (sivu 161)

e useita vaihtosuuntaajayksikdita (sivu 162)

e useita vaihtosuuntaajayksikdita ja ulkoinen 24 V DC:n virransyo6tto (sivu 163).

STO-tulon teknisia tietoja on luvussa Vaihtosuuntaajan ohjausyksikké (sivu 47).
Aktivointikytkin

Aktivointikytkin on merkitty tAman luvun kytkentakaavioihin symbolilla [K]. Aktivointikytki-
mena voi olla esimerkiksi manuaalinen kytkin, hataseis-painike tai suojareleen tai ohjel-
moitavan turvalogiikan koskettimet.

* Jos kaytéssa on manuaalinen aktivointikytkin, se on voitava lukita auki-asentoon.

* Kytkimen tai releen koskettimien on avauduttava/sulkeuduttava 200 millisekunnin
sisalla toisistaan.

* Myo6s FSO-xx-turvatoimintomoduulia tai FPTC-01-termistorisuojausmoduulia voidaan
kayttaa. Lisatietoja on moduulin kayttéoppaissa.
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Kaapelien tyypit ja pituudet

* On suositeltavaa kayttda kaksoissuojattua kierrettya parikaapelia.
¢ Kaapelien enimmaispituudet:

* 30 m aktivointikytkimen [K] ja vaihtosuuntaajan ohjausyksikon valilla

* 60 m vaihtosuuntaajien valilla

* 60 m ulkoisen virtalahteen ja ensimmaisen vaihtosuuntaajan valilla.

* runkokoon nxR8i vaihtosuuntaajayksikot: 30 m BCU-ohjausyksikon ja ketjun vii-
meisen vaihtosuuntaajamoduulin valilla.

Huomautus: Kunkin vaihtosuuntaajan ohjausyksikon (tai runkokoon R8i vaihtosuuntaaja-
moduulin) INx-litdntéjen jannitteen tulee olla vahintdan 17 V DC, jotta ne tulkitaan arvoksi 1.

Suojavaippojen maadoitus

* Maadoita aktivointikytkimen ja ohjausyksikon vélisen kaapelin suojavaippa ohjausyk-
sikkoon.

* Maadoita kahden ohjausyksikon valisen kaapelin suojavaippa vain toiseen ohjausyk-
sikkoon.

» Runkokoko R8i ja usean moduulin kokoonpanot: Ala maadoita BCU-ohjausyksikon ja
R8i-moduulin tai kahden R8i-moduulin véalisen kaapelin suojavaippaa.

Yksi vaihtosuuntaajayksikké (sisdinen tehonlahde)

Kaksikanavainen liitanta

ro L T LT T T T T T T T T 7

., Vaihtosuuntaajayksikko ,
----------------- INT T T T T T TN

! !_Ohjausyksikkt‘) OUTﬁ 0 _,I_ Y “““ ,I_ T,“\

. IN1! ol L
|| Ohjauslogiikka IN2 T N ?/_/'_(Pj

T1/U, T2/V, T3/IW
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Yksikanavainen liitanta

Vaihtosuuntaajayksikko

Ohjausyksikko

- — e — - — - — - — - — - —

lre ==

. +24V —

Huomautuksia:

ei ole voimassa.

taulukossa D.4.

* Molemmat STO-tulot (IN1, IN2) on kytkettava aktivointikytkimeen. Muussa tapauksessa SIL/PL-luokitus

« Huomioi erityisesti mahdollisten virhetilojen vélttdminen kaapeloinnissa. Kayta esimerkiksi suojattua
kaapelia. Lisatietoja kaapeloinnin vikapoikkeuksista on mm. standardin EN ISO 13849-2:2012
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Runkokoon nxR8i vaihtosuuntaajayksikko6 (sisainen tehonlahde)

124NV —p

~ -

—_—— e e — — A

24V DC CH1

GND CH1

24V DC CH2

GND CH2

STO OUT (X51),
24V DC CH1

GND CH1

24V DC CH2

GND CH2

FE

Seuraavaan
vaihtosuuntaajamoduuliin
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Useita vaihtosuuntaajayksikdita (sisdinen tehonlahde)

Vaihtosuuntaajayksikké !
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Useita vaihtosuuntaajayksikoita (ulkoinen tehonlahde)
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Toimintaperiaate

1. Safe torque off -toiminto aktivoituu (aktivointikytkin avataan tai suojareleen koskettimet
avautuvat).

Vaihtosuuntaajan ohjausyksikén STO-tulot paastavat.
Ohjausyksikko katkaisee vaihtosuuntaajan IGBT-sy6ttoyksikodiden ohjausjannitteen.

Ohjausohjelma muodostaa parametrilla 31.22 méaaritetyn ilmoituksen (lisatietoja on
vaihtosuuntaajan ohjelmointioppaassa).

5. Jos moottori on kdynnissa, se pysahtyy vapaasti pyorien. Vaihtosuuntaaja ei voi kayn-
nistya uudelleen, kun aktivointikytkimen tai suojareleen koskettimet ovat auki. Kun
koskettimet sulkeutuvat, taajuusmuuttaja k&ynnistyy vasta, kun sille on annettu uusi
kaynnistyskomento.

Kayttoonotto ja hyvaksyntatestaus

Turvatoiminnon turvallinen kaytté varmistetaan validoinnilla. Laitteen lopullisen asentajan
on validoitava toiminto hyvaksyntatestilla. Hyvaksyntatesti taytyy suorittaa
e turvatoiminnon ensimmaisella kayttéonottokerralla

e turvatoimintoon liittyvien muutosten (esimerkiksi piirikortit, kytkennat, osat, asetukset)
tekemisen jalkeen

e turvatoimintoon liittyvien huoltotdiden jalkeen.

Patevyys

Turvatoiminnon hyvaksyntatestin suorittajan taytyy olla osaava asiantuntija, jolla on riittavat
tiedot seka turvatoiminnosta ettd toimintaturvallisuudesta standardin IEC 61508-1 kohdan
6 mukaisesti. Testin suorittajan on dokumentoitava ja allekirjoitettava testausmenettelyt ja
testausraportti.

Hyvaksyntatestiraportit

Allekirjoitetut hyvaksyntatestiraportit taytyy tallentaa koneen lokikirjaan. Raportin taytyy
sisaltdaa dokumentoidut kayttbonottotoiminnot ja testitulokset, viitteet vikaraportteihin ja
vikojen ratkaisut. Kaikki muutos- tai huoltotdiden vuoksi suoritettavat hyvaksyntatestit tay-
tyy kirjata lokikirjaan.

Hyvéaksyntatestauksen suorittaminen

Kun Safe torque off -toiminto on kaapeloitu, validoi sen toiminta seuraavien ohjeiden avulla.

Huomautus: Jos vaihtosuuntaajassa on turvalisdvaruste +Q950, +Q951, +Q952, +Q957,
+Q963, +Q964, +Q978 tai +Q979, noudata lisdvarusteen oppaassa annettuja ohjeita. Jos
vaihtosuuntaajassa on turvalisavaruste +Q972 tai +Q973, noudata FSO-moduulin
oppaassa annettuja ohjeita.

Huomautus: Kaikkiin vaihtosuuntaajamoduuleihin on kytkettava virta ja ne on liitettava
STO-piiriin ennen hyvaksyntatestausta.

Toiminto

(<]

modules (3AUA0000102301 [englanninkielinen]) annettuja ohjeita. Ohjeiden laiminlydnti voi

2 VAROITUS! Noudata oppaassa Safety instructions for ACS880 multidrive cabinets and 0
aiheuttaa fyysisen vamman tai hengenvaaran tai vaurioittaa laitetta.

Varmista, ettd vaihtosuuntaaja voi kdyda ja pyséhtya vapaasti kaynnistyksen aikana. H
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Toiminto

(<]

Pysayta vaihtosuuntaaja (jos se on kdynnissd), katkaise syottojannite ja erota vaihtosuuntaaja 0
verkosta kuormanerottimella.

Tarkista Safe torque off (STO) -piirin liitAnnat kytkentdkaavioon verraten. 0

Sulje kuormanerotin ja kytke jannite. 0

Testaa STO-toiminnon toiminta, kun moottori on pysahdyksissa. 0

« Jos vaihtosuuntaaja on kdynnisséd, anna sille pysaytyskomento ja odota, kunnes moottorin akseli
on pysahtynyt.

Varmista vaihtosuuntaajan toiminta seuraavalla tavalla:

« Avaa STO-piiri. Vaihtosuuntaaja antaa ilmoituksen, jos sellainen on valittu pysaytystilaa varten
parametrilla 31.22 (lisatietoja on ohjelmointioppaassa).

< Anna kaynnistyskomento ja varmista nain, ettd STO-toiminto estéa vaihtosuuntaajan toiminnan.
Moottorin ei pitaisi kaynnistya.

¢ Sulje STO-piiri.

« Kuittaa mahdolliset aktiiviset viat. K&ynnisté vaihtosuuntaaja ja tarkista, ettd moottori toimii
normaalisti.

Testaa STO-toiminnon toiminta, kun moottori on kéynnissa: 0
« Kaynnista vaihtosuuntaaja ja varmista, ettd moottori kay.

* Avaa STO-piiri. Moottorin pitdisi pysahtya. Vaihtosuuntaaja antaa ilmoituksen, jos sellainen on
valittu kdyntitilaa varten parametrilla 31.22 (lisatietoja on ohjelmointioppaassa).

« Kuittaa mahdolliset aktivoituneet vikailmoitukset ja yrita kaynnistaa vaihtosuuntaaja.

« Varmista, ettd moottori pysyy pysahtyneena ja vaihtosuuntaaja toimii edellda kuvatun toiminnan
testauksen mukaisesti, kun moottori on pyséhdyksissa.

* Sulje STO-piiri.

« Kuittaa mahdolliset aktiiviset viat. Kaynnista vaihtosuuntaaja ja tarkista, ettd moottori toimii
normaalisti.

Testaa, etta vaihtosuuntaajan vikailmaisu toimii. Moottori voi olla pysaytettyna tai kaynnissa. 0

¢ Avaa STO-piirin kanava 1 (littimeen IN1 kytketty johto). Jos moottori on kdynnissa, sen tulee
pyséahtya vapaasti pydrien. Taajuusmuuttaja antaa vikailmoituksen FA81 Safe Torque Off 1 poikki
(lisatietoja on ohjelmointioppaassa).

¢ Anna kaynnistyskomento ja varmista nain, ettd STO-toiminto estéé vaihtosuuntaajan toiminnan.
Moottorin ei pitéisi kynnistya.

¢ Sulje STO-piiri.

« Kuittaa mahdolliset aktiiviset viat. Kaynnista vaihtosuuntaaja ja tarkista, ettd moottori toimii
normaalisti.

¢ Avaa STO-piirin kanava 2 (littimeen IN2 kytketty johto). Jos moottori on kdynnissa, sen tulee
pyséahtya vapaasti pydrien. Taajuusmuuttaja antaa vikailmoituksen FA82 Safe Torque Off 2 poikki
(lisatietoja on ohjelmointioppaassa).

< Anna kaynnistyskomento ja varmista nain, ettd STO-toiminto estééa vaihtosuuntaajan toiminnan.
Moottorin ei pitéisi kynnistya.

¢ Sulje STO-piiri.

« Kuittaa mahdolliset aktiiviset viat. Kaynnista vaihtosuuntaaja ja tarkista, ettd moottori toimii
normaalisti.

Dokumentoi ja allekirjoita hyvaksyntatestin raportti, joka vahvistaa, etta turvatoiminto on turvallinenja |
hyvaksytty kayttoon.
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Kaytto

1. Avaa aktivointikytkin tai aktivoi STO-liitantédan kytketty turvatoiminto.

2. Vaihtosuuntaajan ohjausyksikén STO-tulot paédstavat, ja vaihtosuuntaajan ohjausyk-
sikk6 katkaisee vaihtosuuntaajien IGBT-syottoyksikdiden ohjausjannitteen.

3. Ohjausohjelma muodostaa parametrilla 31.22 maaritetyn ilmoituksen (lisatietoja on
vaihtosuuntaajan ohjelmointioppaassa).

4. Jos moottori on kdynnissa, se pysahtyy vapaasti pytrien. Vaihtosuuntaaja ei voi kayn-
nistya uudelleen, kun aktivointikytkimen tai suojareleen koskettimet ovat auki.

5. Lopeta STO-toiminto sulkemalla aktivointikytkin tai palauttamalla STO-liitantaan kyt-
ketty turvatoiminto alkutilaansa.

6. Kuittaa mahdolliset viat ennen kaynnistysta.

tosuuntaajasta. Taman vuoksi vaihtosuuntaajan tai moottorin séhkdosien huolto-

2 VAROITUS! Safe torque off -toiminto ei kytke paa- ja apupiirien jannitetta irti vaih-
toimet voidaan tehda vasta, kun vaihtosuuntaaja on erotettu verkkovirrasta.

VAROITUS! Safe torque off -toimintoa voi kayttaa vain vaihtosuuntaajan ohjaus-
A yksikén XSTO-liitdnnén kautta. Jos kaytetddn muiden ohjausyksikdiden (kuten

syoton ohjausyksikon tai jarrun ohjausyksikon) XSTO-liitdnt6ja, ei saavuteta aitoa
Safe torque off -toimintoa.

ACS880-vaihtosuuntaajan tai -taajuusmuuttajan kaikki ohjausohjelmat tukevat Safe torque
off -toimintoa. Sy6ton tai jarrun laiteohjelmisto sen sijaan ei tue toimintoa.

reluktanssimoottori [SynRM].) Jos useat IGBT-tehopuolijohteet pettdvat samanai-

kaisesti, vaihtosuuntaajajarjestelma voi tuottaa vaantdbmomentin, joka pyorittaa
moottorin akselia enintaén 180/p (kestomagneettimoottorit) tai 180/2p (reluktanssimootto-
rit [SynRM]) astetta, eika Safe torque off -toiminnolla ole tahan vaikutusta. p iimaisee
napaparien maaraa.

2 VAROITUS! (Varoitus koskee vain kokoonpanoja, joissa on kestomagneetti- tai

Huomautukset:

* Jos kaynnissa oleva vaihtosuuntaaja pysaytetaan Safe torque off -toiminnolla, vaih-
tosuuntaaja katkaisee moottorin syéttéjannitteen ja moottori pysahtyy vapaasti pyo-
rien. Jos vapaa pyoriminen aiheuttaa vaaratilanteen tai sitd ei muutoin haluta sallia,
vaihtosuuntaaja ja koneisto on pysaytettéava asianmukaisella pysaytystavalla ennen
Safe torque off -toiminnon aktivointia.

» Safe torque off -toiminto ohittaa kaikki muut vaihtosuuntaajan toiminnot.
» Safe torque off -toiminto ei suojaa tahalliselta vaarinkaytolta tai tihutyolta.

* Safe torque off -toiminto on suunniteltu pienentdmaan tunnistettujen vaaratilanteiden
riskeja. Kaikkia vaaroja ei kuitenkaan ole aina mahdollista poistaa. Jarjestelman
kokoonpanosta vastaavan asentajan on kerrottava loppukayttgjalle riskeistd, joita ei
voida poistaa.
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Huolto

Sen jalkeen kun piirin toiminta on tarkastettu kaynnistyksen yhteydessd, STO-toiminnon
toimintakunto varmistetaan maaraaikaiskoestuksilla. Jos toimintoa kaytetaan usein, suurin
sallittu koestusvali on 20 vuotta. Jos toimintoa kaytetaan harvoin, suurin sallittu koestus-
vali on 5 tai 2 vuotta (katso kohta Turvallisuustiedot sivulla 168). Kaikkien STO-virtapiirin
vaarallisten vikojen oletetaan tulevan havaituiksi koetuksessa. Lisatietoja koestuksesta on
kohdassa Hyvaksyntatestauksen suorittaminen (sivu 164).

Huomautus: Katso my6s eurooppalaisen ilmoitettujen laitosten koordinoinnin julkaisema

kayttésuositus CNB/M/11.050, joka koskee kaksikanavaisia turvallisuuteen liittyvia jarjes-

telmid, joissa on sahkdtmekaanisia lahtoja:

e Jos turvatoiminnon eheysvaatimus on SIL 3 tai PL e (kategoria 3 tai 4), toiminnon
koestus on tehtava ainakin kerran kuukaudessa.

e Jos turvatoiminnon eheysvaatimus SIL 2 (HFT = 1) tai PL d (kategoria 3), toiminnon
koestus on tehtava vahintdan 12 kuukauden valein.

Taajuusmuuttajan STO-toiminto ei sisélla mitaan sahkémekaanisia komponentteja.

Maaraaikaiskoestuksen liséksi toiminnon toiminta on hyva tarkistaa aina, kun laitteistossa
suoritetaan muita huoltotoimenpiteita.

Edella kuvattu Safe torque off -toimintatesti kannattaa siséllyttda vaihtosuuntaajan kaytta-
man laitteiston normaaliin huolto-ohjelmaan.

Jos jotakin johdotusta tai komponenttia taytyy muuttaa kayttdonoton jalkeen tai parametrit
palautetaan, noudata kohdassa Hyvaksyntatestauksen suorittaminen (sivu 164) annettuja
koestusohjeita.

Kayta vain ABB:n hyvaksymia varaosia.

Kirjaa kaikki huolto- ja testaustoimet laitteen lokikirjaan.

Patevyys

Turvatoiminnon huolto- ja testaustoimenpiteiden suorittajan taytyy olla osaava asiantuntija,
jolla on riittavat tiedot seka turvatoiminnosta etta toimintaturvallisuudesta standardin
IEC 61508-1 kohdan 6 mukaisesti.

Vianetsinta

Safe torque off -toiminnon normaalin kaytdn aikana kaytettavat ilmoitukset valitaan vaih-
tosuuntaajan parametrilla 31.22.

Safe torque off -toiminnan diagnostiikka vertaa kahden STO-kanavan tilaa toisiinsa. Jos
kanavat eivat ole samassa tilassa, jarjestelméa suorittaa vikaan reagoivan toiminnon ja
vaihtosuuntaaja laukaisee STO-laitevian. Sama reaktio seuraa myds siitd, ettd STO-toi-
mintoa yritetdan kayttaa ei-redundanttisesti esimerkiksi aktivoimalla vain yksi kanava.

Vaihtosuuntaajan ohjelmointioppaassa on tietoja vaihtosuuntaajan muodostamista ilmoi-
tuksista seka vikailmoitusten ja varoitusten ohjaamisesta ohjausyksikon lahtoon ulkoista
diagnostiikkaa varten.

Kaikista Safe torque off -toiminnon virheista on ilmoitettava ABB:lle.
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Turvallisuustiedot

Seuraavissa taulukoissa on Safe torque off -toiminnon turvallisuustiedot.

Huomautus: Nama turvatoiminnon tiedot on laskettu redundanttista kayttoa varten. Tiedot
eivat koske sovelluksia, joissa kaytossa on vain yksi STO-kanava.

PFH Kayt-
e e | 5o [P | T T | o | roay [MTT0) OO | e e | oo ke
o) | wh) @ | oo @
R1i
gg: 3 3 e 98,8 | 3.23E-09 | 2.83E-05 | 7.08E-05 |24 293 | >90 3 1 80 20
R4i
R5i 3 3 e 96,9 | 3.36E-09 | 2.03E-05 | 5.07E-05 |17 021 | >90 3 1 80 20
23: 3 3 e 98,7 | 3.55E-09 | 3.38E-05 | 8.45E-05 | 9041 | >90 3 1 80 20
R8i 3 3 e >99 | 4.74E-11 | 4.23E-07 | 1.04E-06 | 27 325 | >90 3 1 80 20
2xR8i 3 3 e >99 | 5.57E-11 | 4.98E-07 | 1.22E-06 |19 607 | >90 3 1 80 20
3xR8i 3 3 e >99 | 6.39E-11 | 5.74E-07 | 1,41E-06 |15 295| >90 3 1 80 20
4xR8i 3 3 e >99 | 7.22E-11 | 6.49E-07 | 1.59E-06 |12 540 | >90 3 1 80 20
5xR8i 3 3 e >99 | 8.05E-11 | 7.24E-07 | 1.78E-06 | 10 626 | >90 3 1 80 20
6xR8i 3 3 e >99 | 8.87E-11 | 7.99E-07 | 1.96E-06 | 9220 | >90 3 1 80 20
7xR8i 3 3 e >99 | 9.70E-11 | 8.75E-07 | 2.14E-06 | 8 142 | >90 3 1 80 20
8xR8i 3 3 e >99 | 1.05E-10 | 9.50E-07 | 2.33E-06 | 7290 | >90 3 1 80 20
9xR8i 3 3 e >99 | 1.14E-10 | 1.03E-06 | 2.51E-06 | 6 600 | >90 3 1 80 20
10xR8i 3 3 e >99 | 1.22E-10 | 1.10E-06 | 2.69E-06 | 6 029 | >90 3 1 80 20

e Turvallisuusarvojen laskennassa kaytetaan seuraavia lampoétilaprofiileja:

* 670 paalle/pois-syklia vuodessa, kun AT = 71,66 °C
* 1340 paalle/pois-syklia vuodessa, kun AT = 61,66 °C
* 30 paalle/pois-syklia vuodessa, kun AT = 10,0 °C
e 32 °C: kortin [ampdtila 2,0 % ajasta
e 60 °C: kortin lampdtila 1,5 % ajasta
e 85 °C: kortin lampdtila 2,3 % ajasta.
e STO on standardin IEC 61508-2 mukainen tyypin A (runkokoot R1i...R7i) tai tyypin B
(runkokoko R8i) turvakomponentti.
* Mahdolliset vikatilat:
* STO laukeaa tarpeettomasti (turvallinen vikaantuminen)
* STO ei aktivoidu tarvittaessa.
Vikatilaa "painetun piirikortin oikosulku” varten on tehty vikapoikkeus (SFS-EN 13849-2,

taulukko D.5). Analyysi perustuu oletukseen, ettd samanaikaisesti esiintyy vain yksi
vika. Samanaikaisia vikaantumisia ei ole analysoitu.

e STO-toiminnon reaktioaika (lyhin havaittavissa oleva katkos): 1 ms

* STO:n vasteaika:
* Runkokoot R1i...R7i: 2 ms (tyypillinen), 5 ms (enimmaisaika)
* Runkokoot 1xR8i...10xR8i: 2 ms (tyypillinen), 25 ms (enimmaisaika)

* Vian havaitsemisaika: kanavat ovat eri tiloissa yli 200 ms:n ajan
* Vikareaktioaika: vian havaitsemisaika + 10 ms

e STO-toiminnon vikailmaisun (parametri 31.22) viive: <500 ms

e STO-toiminnon varoituksen (parametri 31.22) viive: <1 000 ms
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Lyhenteet
Lyhenne | Viite Kuvaus
Luokka |SFS-EN ISO 13849-1 Ohjausjéarjestelmien turvallisuusosien luokittelu sen mukaan, miten

vikasietoisia ne ovat ja miten ne kayttaytyvat vikatilanteessa. Luokitus
perustuu jarjestelmien rakenteeseen, vianilmaisuun ja/tai luotettavuu-
teen. Luokat ovat: B, 1, 2, 3 ja 4.

CCF SFS-EN ISO 13849-1 Common Cause Failure, Yhteisvikaantuminen (%)

DC SFS-EN ISO 13849-1 Diagnostic Coverage, diagnostiikan kattavuus

FIT IEC 61508 Failure In Time, ajallinen vikataajuus: 1E-9 tuntia

HFT IEC 61508 Hardware Fault Tolerance, laitteiden vikasietoisuus

MTTFp SFS-EN ISO 13849-1 Mean Time To Dangerous Failure, keskim&arainen vaarallinen vikaan-
tuminen: (kayttoyksikdiden kokonaismaara) / (vaarallisten, havaitse-
mattomien vikojen maara) tietyn mittausaikavalin aikana maaritetyissa
olosuhteissa.

PFDag |IEC 61508 Probability of Failure on Demand, keskimaarainen vikatodennakaoisyys

PFH IEC 61508 Keskiméaarainen vaarallisen vikaantumisen todenndkdisyys tuntia kohden

PL SFS-EN ISO 13849-1 Performance Level, suoritustaso: SIL-tasot a...e

SC IEC 61508 Systematic capability, jarjestelmallinen suorituskyky

SFF IEC 61508 Safe Failure Fraction (%), turvallisen vikaantumisen osuus

SIL IEC 61508 Safety Integrity Level, turvallisuuden eheyden taso (1...3)

SILCL IEC/SFS-EN 62061 Suurin SIL-taso (taso 1...3), joka voidaan maarittda turvatoiminnolle tai
alajarjestelmalle

SS1 IEC / SFS-EN 61800-5-2 |Safe Stop 1, turvallinen pyséaytys 1

STO IEC / SFS-EN 61800-5-2 | Safe torque off -toiminto

T1 IEC 61508-6 Koestusvali. T1-parametri maarittaa turvatoiminnon tai alijarjestelman

todennéakoisen vikaantumistaajuuden (PFH tai PFD). SIL-taso pysyy
voimassa vain, jos koestus suoritetaan T1-parametrin mukaisin enim-
maisvalein. Sama koestusvéli patee myds PL-tason voimassaoloon
(SFS-EN ISO 13849). Huomaa, etta annetut T1-arvot eivat muodosta
mitaan takuuta.

Lisatietoja on kohdassa Huolto (sivulla 167).

Vaatimustenmukaisuusvakuutus

Liséatietoja on oppaassa Electrical planning instructions for ACS880 multidrive cabinets
and modules (SAUA0000102324 [englanninkielinen]).
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Lisatietoja
Tuotteita ja palveluita koskevat tiedustelut

Kaikki tuotetta koskevat tiedustelut on osoitettava ABB Oy:n paikalliselle edustajalle. Liita
mukaan tuotteen tyyppikoodi ja sarjanumero. Internet-osoitteessa www.abb.com/searchchannels
on luettelo ABB:n myynnin, teknisen tuen ja huollon yhteyshenkiloista.

Tuotekoulutus

Lisatietoja ABB:n tuotekoulutuksesta saat Internet-osoitteesta new.abb.com/service/training.

ABB Drivesin kayttboppaita koskeva palaute

Otamme mielellamme vastaan kayttdoppaitamme koskevaa palautetta. Siirry osoitteeseen
new.abb.com/drives/manuals-feedback-form.

Internetin asiakirja-arkisto (Document Library)

Oppaat ja muut tuotetiedot ovat saatavina PDF-muodossa osoitteessa
www.abb.com/drives/documents.



http://www.abb.com/searchchannels
http://new.abb.com/service/training
http://new.abb.com/drives/manuals-feedback-form
http://www.abb.com/drives/documents

Ota yhteytta

www.abb.com/drives
www.abb.com/drivespartners
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