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Instrucoes de seguranca

Conteudo deste capitulo

Este capitulo contém as instrugdes de seguranca que devem ser cumpridas durante

os trabalhos de instalagcdo, arranque, operacdo e manutencdo do acionamento. A nao
observancia das instrugdes de seguranga, podem resultar em ferimentos, morte ou &
danos.

Uso de avisos e notas

Os avisos informam sobre as condi¢des que podem provocar ferimentos ou morte
e/ou danos no equipamento. Também explicam como prevenir o perigo. Notas que
alertam para um facto ou condigao particulares, ou que informam sobre um assunto.

O manual utiliza os seguintes simbolos de aviso:

AVISO!
O aviso de eletricidade informa sobre os perigos elétricos que podem provocar
ferimentos ou morte, ou danos no equipamento.

AVISO!
A O aviso geral informa sobre as condi¢cdes diferentes das provocadas por eletrici-
dade, que podem provocar ferimentos ou morte, ou danos no equipamento.

AVISO!
O aviso de dispositivos sensiveis a descargas eletrostdaticas informa sobre o
risco de descarga eletrostatica que pode provocar danos no equipamento.
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Seguranca geral na instalacao, arranque e manutencao

Estas instrugdes sdo para todo o pessoal que opera no acionamento.

AVISO!
ACumpra estas instrucdes. Se ignorar as mesmas, podem ocorrer ferimentos ou
morte, ou danos no equipamento.

- Mantenha o acionamento na embalagem até ser instalado. Depois de o desembalar,
proteja o acionamento contra poeira, residuos e humidade.

« Use o equipamento de protecao pessoal requerido: calcado de seguranca com bi-
queira metalica, dculos e luvas de protecao e mangas compridas, etc. Algumas
pecas tém arestas afiadas.

« Levantar um acionamento pesado com um dispositivo de elevagdo. Use os pontos
de elevacdo disponiveis para o efeito. Consulte os esquemas dimensionais.

«  Cuidado aomanusear um mdédulo alto. O médulo tomba facilmente porque é pesado
e tem um centro de gravidade elevado. Sempre que possivel, segure o médulo com
correntes. Nao deixe o médulo sem apoio especialmente sobre um piso inclinado.

. Cuidado com as superficies quentes. Algumas partes, tais como os dissipadores
dos semicondutores de poténcia e as resisténcias de travagem, permanecem
quentes algum tempo apds o corte da alimentacao elétrica.

« Aspireaareaem volta do acionamento antes do arranque para evitar que a ventoi-
nha de refrigeracao atraia poeira para o interior do acionamento.

«  Certifique-se de que os residuos das furagdes, cortes e retificacdes ndo entram
para o acionamento durante a instalagdo. A poeira é eletricamente condutora e no
interior do acionamento pode provocar danos ou mau funcionamento.

«  Certifique-se de que existe refrigeracao suficiente. Consulte os dados técnicos.

« Antes de ligar a tensdo ao conversor de frequéncia, certifique-se de que todas as
tampas estdo colocadas. N3o retire as tampas quando a tensao esta ligada.

«  Antes de ajustar os limites de operacdao do acionamento, certifique-se de que o
motor e todo o equipamento acionado suporta os limites de operagao definidos.




Instrucdes de seguranca 17

Antes de ativar as funcbes de rearme automatico de falhas ou de arranque automa-
tico do programa de controlo do acionamento, certifique-se de que nao poderao
ocorrer quaisquer situacdes perigosas. Estas funcdes restauram o acionamento
automaticamente e continuam a operacgao depois de uma falha ou de uma quebra
de alimentacao. Se estas funcdes estiverem ativadas, a instalagao deve ser clara-
mente marcada como definido na IEC/EN/UL 61800-5-1, Subclausula 6.5.3, por
exemplo, "ESTA MAQUINA ARRANCA AUTOMATICAMENTE".

O nuimero maximo de arranques do acionamento é de cinco em dez minutos. Arran-
que muito frequentes podem danificar o circuito de carga dos condensadores CC.

Se tiver ligados circuitos de seguranca ao acionamento (por exemplo, Bindrio se-
guro off ou paragem de emergéncia), valide-os no arranque. Consulte as instrugdes
separadas para os circuitos de seguranca.

Cuidado com o ar quente que sai pelas saidas de ar.

N3o tape a entrada ou a saida de ar quando o acionamento estiver a funcionar.

Nota:

Se selecionar uma fonte externa para o comando de arranque e esta estiver ativa,
o acionamento arranca imediatamente apds o rearme de uma falha exceto se o
acionamento for configurado para arranque por impulso. Consulte o manual de
firmware.

Se o acionamento estiver em modo de controlo remoto, ndo é possivel para-lo ou
arranca-lo com a consola de programacao.

Apenas pessoas autorizadas podem reparar um acionamento avariado.
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Seguranca elétrica na instalagcao, arranque e manutencao

Precaucdes de seguranca elétrica

Estas precaugdes de seguranca elétrica sdo destinadas para todo o pessoal que trabalha
no acionamento, cabo do motor ou motor.

AVISO!
Cumpra estas instrucdes. Se ignorar as mesmas, podem ocorrer ferimentos ou
morte, ou danos no equipamento.

Se ndo é um eletricista qualificado, nao execute qualquer trabalho de instalacdao
ou de manutencao.

Realize estes passos antes de iniciar qualquer trabalho de instalagdo ou de ma-
nutencao.

1. Identifique claramente o local e o equipamento de trabalho.

2. Desligartodas as fontes de tensdo possiveis. Verificar se ndo é possivel areligacao.

Bloquear e marcar.

«  Abrir o dispositivo principal de desconexao do acionamento.

«  Seestiver um motor de imanes permanentes ligado ao acionamento, desligue
o motor do acionamento com um interruptor de seguranga ou por outros
meios.

- Desligue todas as tensoes externas perigosas dos circuitos de controlo.

« Depois dedesligar a alimentagdo do acionamento, espere 5 minutos para deixar
que os condensadores do circuito intermédio descarreguem, antes de continuar.

3. Proteja qualquer parte energizada no local de trabalho contra contacto.
4. Tome precaugdes especiais quando se encontrar préximo de condutores nus.

Meca e verifique se a instalagdo esta desligada. Use um dispositivo de teste de

tensao.

« Antes e depois de medir a instalagdo, verifique a operacdo do dispositivo de
teste de tensdao numa fonte de tensao conhecida.

. Certifique-se de que a tensdo entre os terminais de poténcia de entrada do
acionamento (L1, L2, L3) e o barramento de ligacao a terra (PE) é zero.

. Certifigue-se de que a tensdo entre os terminais de saida de poténcia do

acionamento (T1/U, T2/V, T3/W) e o barramento de ligacdo a terra (PE) estd é
zero.
Importante! Repita a medigcao também com a defini¢cdo da tensdo CC do dis-
positivo de teste. Meca entre cada fase e a terra. Existe um risco de carga pe-
rigosa da tensdo CC devido a capacitancia de fuga do circuito do motor. Esta
tensdo pode permanecer carregada durante muito tempo depois da corrente
de acionamento ter sido - desligada. A medicao descarrega a tensao.

«  Certifique-se de que a tensao entre os terminais CC do acionamento (UDC+ e
UDC-) e o terminal de ligacao a terra (PE) é zero.
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Nota: Se os cabos nao estiverem ligados aos terminais CC do conversor de
frequéncia, a medicao da tensdo a partir dos parafusos dos terminais CC pode
dar resultados incorretos.

6. Instale umaligacdo a terra temporaria como requerido pelas normas locais.

7. Solicite uma licenca de trabalho a pessoa responsavel pelo trabalho de instalacdo
elétrica.

Instrucdes adicionais e notas

AVISO!
Cumpra estas instrugcdes. Se ignorar as mesmas, podem ocorrer ferimentos ou
morte, ou danos no equipamento.

Se ndo é um eletricista qualificado, ndo execute qualquer trabalho de instalacdo
ou de manutencao.

. Confirme se a rede de alimentagdo elétrica, motor/gerador, ou as condi¢oes am-
bientais estao de acordo com os dados do acionamento.

- Nao realize testes de isolamento ou de resisténcia de tensao no acionamento.

«  Setemum pacemaker cardiaco ou outro dispositivo médico eletrénico, mantenha-
se afastado da area circundante do motor, acionamento e cabos de alimentacao
quando o acionamento estiver em operacdo. Existem campos eletromagnéticos
presentes que podem interferir com o funcionamento desses dispositivos. Isto
pode ser prejudicial a saude.

Nota:

« Quando o conversor de frequéncia esta ligado a poténcia de entrada, os terminais
do cabo do motor e o barramento CC estdao a uma tensao perigosa.
O circuito de travagem, incluindo o chopper travagem (opg¢do +D150) e a resisténcia
de travagem (se instalada) também estdao a uma tensao perigosa.
Ap0s desligar o conversor de frequéncia da poténcia de entrada, estes permanecem
a uma tensao perigosa até que os condensadores do circuito intermédio terem
descarregado.

- Acablagem externa pode fornecer tensdes perigosas as saidas a relé das unidades
de controlo do acionamento.

«  Afuncdo de Binario seguro off ndo remove a tensdo dos circuitos principais e auxi-
liares. A fungdo ndo é eficaz contra sabotagem ou ma utilizacdo deliberada.

Cartas de circuito impresso

AVISO!

& Use uma pulseira de ligacdo a terra quando manusear cartas de circuito impresso.
Nao toque nas cartas desnecessariamente. As cartas contém componentes
sensiveis a descargas eletrostaticas.
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Ligacdo a terra

Estas instrugdes destinam-se aos responsaveis pela ligacdo a terra do acionamento.

AVISO!

A Cumpra estas instrucoes. Se ignoradas, podem ocorrer ferimentos ou morte, ou
o mau funcionamento do equipamento e a interferéncia eletromagnética pode
aumentar.

Se ndo é um profissional elétrico qualificado, ndo efetue o trabalho de ligacdo a
terra.

. Ligue sempre a terra, o acionamento, o motor e o equipamento circundante. Isto
é necessario por motivos de seguranca pessoal.

. Certifique-se de que a condutividade dos condutores de ligagdo a terra de protecao
(PE) é suficiente e que sdo cumpridos outros requisitos. Consulte as instrucdes de
planeamento elétrico do acionamento. Cumpra os regulamentos aplicaveis nacionais
e locais.

+ Quando usar cabos blindados, faca uma ligagdo a terra a 360° das blindagens dos
cabos nas entradas dos cabos para reduzir a emissao eletromagnética e as inter-
feréncias.

« Numainstalagao de multiplos acionamentos, ligue cada acionamento separada-
mente ao barramento da terra de protecao (PE) da alimentacao.
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Seguranca geral na operacao

Estas instrugdes sdo para todo o pessoal que opera o acionamento.

AVISO!
Cumpra estas instrucdes. Se ignorar as mesmas, podem ocorrer ferimentos ou
morte, ou danos no equipamento.

. Setemum pacemaker cardiaco ou outro dispositivo médico eletrénico, mantenha-
se afastado da area circundante do motor, acionamento e cabos de alimentacao
quando o acionamento estiver em operagao. Existem campos eletromagnéticos
presentes que podem interferir com o funcionamento desses dispositivos. Isto
pode ser prejudicial a saude.

«  Execute um comando de paragem ao acionamento antes de rearmar uma falha. Se
selecionar uma fonte externa para o comando de arranque e esta estiver ativa, o
acionamento arranca imediatamente apds o rearme de uma falha exceto se o
acionamento for configurado para arranque por impulso. Consulte o manual de
firmware.

« Antesdeativaras fungoes derearme automatico de falhas ou de arranque automa-
tico do programa de controlo do acionamento, certifique-se de que nao poderao
ocorrer quaisquer situagdes perigosas. Estas funcdes restauram o acionamento
automaticamente e continuam a operacgao depois de uma falha ou de uma quebra &
de alimentacdo. Se estas funcdes estiverem ativadas, a instalacdo deve ser clara-
mente marcada como definido na IEC/EN/UL 61800-5-1, Subclausula 6.5.3, por
exemplo, "ESTA MAQUINA ARRANCA AUTOMATICAMENTE".

Nota:

« O numero maximo de arranques do acionamento é de cinco em dez minutos. Os
arranques muito frequentes podem danificar o circuito de carga dos condensadores
CC. Se precisar de iniciar ou de parar o acionamento, use as teclas da consola de
programacao ou os comandos através dos terminais de E/S do acionamento.

- Seoacionamento estiver em modo de controlo remoto, ndo é possivel para-lo ou
arranca-lo com a consola de programacao.
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Instrucoes adicionais para motores de imanes permanentes

Seguranca na instalacao, arranque, manutencao

Estes avisos adicionais sdo relativos a acionamento de motores de imanes permanentes.
As restantes instru¢oes de seguranca neste capitulo também sdo vdlidas.

AVISO!
Cumpra estas instrucdes. Se ignorar as mesmas, podem ocorrer ferimentos ou
morte, ou danos no equipamento.

Se ndo é um eletricista qualificado, nao execute qualquer trabalho de instalacdao
ou de manutencao.

«  NAaorealize qualquer trabalho no acionamento quando um motor de imanes perma-
nentes em rotacao estiver ligado ao mesmo. Um motor de imanes permanentes
em rotacao energiza o acionamento, incluindo os seus terminais de poténcia de
entrada.

Antes dos trabalhos de instalacao, arranque e manuteng¢ao no acionamento:
- Parar o acionamento.

« Desligue o motor do acionamento com um interruptor de seguranca ou por outros
meios.

« Senao for possivel desligar o motor, certifique-se de que o motor ndo consegue
rodar durante os trabalhos. Certifique-se de que nenhum outro sistema, como
acionamentos de arrasto hidraulicos, consegue rodar o motor diretamente ou
através de uma ligagdo mecéanica como, feltro, lamina, corda, etc.

- Siga os passos ha secgdo Precaucoes de seguranca elétrica (pagina 18).

- Instale uma ligacao a terra temporaria nos terminais de saida do acionamento
(T1/U, T2/V, T3/W). Ligue os terminais de saida em conjunto, assim como ao PE.

Durante o arranque:

. Certifique-se de que o motor nao pode operar em sobrevelocidade, por exemplo,
acionado pela carga. O excesso de velocidade do motor provoca sobretensao que
pode danificar ou destruir os condensadores no circuito intermédio do acionamento.

Seguranca na operagao

AVISO!

A Certifique-se de que o motor ndao pode operar em sobrevelocidade, por exemplo,
acionado pela carga. O excesso de velocidade do motor provoca sobretensao
que pode danificar ou destruir os condensadores no circuito intermédio do
acionamento.
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Introducao ao manual

Conteudo deste capitulo

Este capitulo descreve os destinatarios e o contetido deste manual. Inclui um fluxograma
com os passos de verificacdo da entrega, instalacdo e comissionamento do acionamen-
to. O fluxograma faz referéncia a capitulos / secgdes neste e em outros manuais.

Destinatarios

Este manual destina-se a profissionais que planeiam ainstalagdo, instalam, comissionam
e realizam trabalhos de manutenc¢ao no acionamento ou que criam instrucdes para o
utilizador final relacionadas com a instalagdo e a manutencgao do acionamento.

Leia o0 manual antes de trabalhar com o acionamento. E esperado que o leitor tenha
conhecimentos basicos de eletricidade, eletrificagdo, componentes elétricos e simbolos
esquematicos de eletricidade.

Categorizacao por tamanho e cédigo de opcao

O tamanho do chassis identifica informacao relativa apenas a um determinado tamanho
de chassis do acionamento. O tamanho do chassis é apresentado na etiqueta de desig-
nagao de tipo. Todos os tamanhos de chassis estdo listados nos dados técnicos.

O cédigo da opgao (A123) identifica informacao relativa apenas a uma determinada
selecdo opcional. As opg¢des incluidas no acionamento estdo listadas na etiqueta de
designagao de tipo.
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Fluxograma de instalacao rapida, comissionamento e ope-

racao.

Tarefa

Identificar o chassis do seu acionamento: R1...R9.

¥

Planeie a instalacdo elétrica e adquira os acessérios ne-
cessarios (cabos, fusiveis, etc.).

Verifique as gamas, os requisitos de fluxo do ar de refri-
geragao, a ligacao da entrada de alimentacdo, a compati-
bilidade do motor, a ligagdo do motor e outros dados
técnicos.

A

Verificar o local da instalacdo.

A

Desembalar e examinar o acionamento (apenas unidades
intactas podem ser arrancadas).

Certifique-se de que todos os mddulos opcionais e equi-
pamento necessario estdo presentes e corretos.
Instalar o acionamento mecanicamente.

A

Passar os cabos.

A

Se o acionamento estiver prestes a ser ligado a um siste-
ma IT (ndo ligado a terra), sistemas de redes flutuantes
delta, delta de ponto médio e sistemas TT (sem ligacao
a terra), verifique se precisa de desligar o filtro EMC e o
varistor de terra-para-fase.

A

Ligar os cabos de alimentacao.
Ligar os cabos de controlo.

.

Verificar a instalagdo.

A

Arranque do acionamento.

Ver

Chave de designacao de tipo (pagi-
na 37)

Instrucdes para planeamento da insta-
lagdo elétrica (pagina 61)
Dados técnicos (pagina 169)

Condi¢des ambiente (pagina 215)

Instalagdo mecanica (pagina 41)

Se o0 acionamento tiver estado ndo-
operacional durante mais de um ano,
os condensadores do conversor da li-
gacdo CC devem ser beneficiados,
Condensadores (pagina 164)

Passagem dos cabos (pagina 79)

ACS880 frames R1 to R11 EMC filter
and ground-to-phase varistor discon-
necting instructions
(3AUA0000125152 [English])

Instalacdo elétrica - Global (IEC) (pagi-
na 95)

Lista de verificacdo dainstalagao (pa-
gina 141)

Arranque (pagina 145)



http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AUA0000125152&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
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Ver

A

Operar o acionamento: arrancar, parar, controlo de velo- | Guia rapido de arranque, manual de

cidade, etc.

firmware

Termos e abreviaturas

Termo

Descricao

Acionamento

Conversor de frequéncia para controlo de motores CA

Chassis, tamanho

Dimensdes fisicas do acionamento ou médulo de poténcia

Condensadores da
ligagcdo CC
DPMP-01

DPMP-02, DPMP-03

Armazenamento de energia que estabiliza a tensdo CC do circuito intermé-
dio

Plataforma de montagem para consola de programacao (montagem a
superficie)

Plataforma de montagem para consola de programacao (montagem a
superficie)

EFB Fieldbus integrado

EMC Compatibilidade eletromagnética

EMI Interferéncia eletromagnética

EMT Tubagem metalica elétrica, tipo de conduta de cabo

FAIO-01 Mddulo de extensdo de E/S analdgico

FCAN Médulo adaptador CANopen® opcional

FCNA-01 Mdédulo adaptador ControlNet™ opcional

FEN-01 Mdédulo interface codificador incremental TTL opcional

FEN-11 Médulo de interface codificador absoluto TTL opcional

FEN-21 Médulo de interface descodificador opcional

FEN-31 Médulo interface codificador incremental HTL opcional

FENA-21 Mdédulo adaptador opcional Ethernet para protocolos EtherNet/IP™,
Modbus TCP e PROFINET 10, 2-portas

FEPL-02 Médulo adaptador opcional Ethernet POWERLINK

FIO-01 Médulo de extensdo de E/S digitais opcional

FIO-11 Mddulo de extensao de E/S analdgicas opcional

FMBT-21 Mdédulo adaptador Ethernet opcional para protocolo Modbus TCP

FPBA-01 Médulo adaptador PROFIBUS DP® opcional

FPNO-21 Médulo adaptador PROFINET 10 opcional

FPTC-01 Mddulo de protecdo termistor opcional.

FPTC-02 Mddulo de protecdo termistor com certificacdo ATEX opcional para at-
mosferas potencialmente explosivas.

FSE-31 Mdédulo interface opcional do codificador TTL absoluto para o codificador
de seguranca

FSO-21 Mddulo de fungdes de seguranca que suporta o médulo FSE-31 e o uso
de codificadores de segurancga

FSO-12 Mddulo de fungdes de seguranga que nao suporta o uso de codificadores

FSPS-21 Mddulo de seguranca funcional opcional
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Termo Descricao

IGBT Transistor bipolar da porta isolada

Inversor Converte corrente e tensao direta em corrente e tensdo alterna.

Ligacdo DC Circuito CC entre retificador e inversor

Parametro No programa de controlo do conversor de frequéncia, instrugcdo de ope-
racdo para o conversor de frequéncia ajustdvel pelo utilizador, ou sinal
medido ou calculado pelo conversor de frequéncia.
Em alguns contextos (por exemplo fieldbus), um valor que pode ser
acedido como objeto. Por exemplo, variavel, constante, ou sinal.

PLC Controlador l6gico programavel

STO Funcao de binario seguro off (IEC/EN 61800-5-2)

ZCON Tipo de carta de controlo

ZCU Tipo de unidade de controlo

ZGAB Carta adaptadora do chopper de travagem

ZGAD Carta adaptadora porta da driver

ZINT Carta do circuito principal

ZMU Tipo de unidade de memodria, integrada na unidade de controlo
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Documentos relacionados

Estdo disponiveis na Internet manuais e outros documentos dos nossos produtos em
formato PDF em

O cddigo e o link abaixo abrem uma lista online dos manuais aplicaveis a este produto.



http://www.abb.com/drives/documents
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=9AKK105408A7004&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect

28
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Principio de operacao e des-
cricao de hardware

Conteudo deste capitulo

Este capitulo descreve resumidamente os principios de operagdo e de construcdo do
acionamento.

Resumo do produto

O ACS880-01 é um acionamento para controlo de motores de inducdo assincronos CA,
motores sincronos de imanes permanentes, servomotores de inducao CA e motores
sincronos de relutancia ABB (motores SynRM)

A ventoinha de refrigeracao principal do acionamento é controlada por velocidade e a
ventoinha de refrigeracao auxiliar é controlada por comando on/off.
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Circuito principal

O circuito principal do acionamento é apresentado abaixo.

ACS880-01
&

‘ @ I i
| |
‘ v UL ‘
Lo R
R- UDC+ UDC-
R+
1 Retificador. Converte corrente e tensao alterna em corrente e tensdo direta.
2 Ligagao CC. Circuito CC entre retificador e inversor.
3 Inversor. Converte corrente e tensao direta em corrente e tensdo alterna.
4 Chopper de travagem. Quando necessario, conduz o excesso de energia do circuito CC

intermédio do acionamento para a resisténcia de travagem. O chopper funciona
quando a tensao da ligagdo CC excede um determinado limite maximo. A subida de
tensao é normalmente causada por desaceleracao (travagem) de um motor de elevada
inércia. Quando necessario, o utilizador deve adquirir e instalar a resisténcia de trava-
gem.
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Esquema

IP21, UL Tipo 1

Os componentes do acionamento sao apresentados abaixo (vista do chassis R5).

1 Consola de programacgao
2 Tampa frontal
3 Caixa de entrada de cabos

4 Quatro pontos de fixacao na parte de tras
da unidade

5 Dissipador

6 Olhais de elevacao
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IP55 (opgao +B056)

Os componentes do acionamento IP55 (opg¢ao +B056) standard sdao apresentados
abaixo (vista do chassis R4).

1 Consola de programacao por detrds da
tampa da mesma

2 Tampa frontal

3 Quatro pontos de fixagdo na parte de tras
do acionamento

4 Dissipador

5 Olhais de elevagao
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UL Tipo 12 (opcao +B056)

Os componentes do acionamento UL Tipo 12 (opg¢ao +B056) sdo apresentados abaixo
(vista do chassis R6).

1 Consola de programacao por detrds da
tampa da mesma

2 Tampa frontal

3 Quatro pontos de fixagdo na parte de tras
da unidade

4 Olhais de elevacao
5 Dissipador

6 Cobertura (incluida nos chassis R4...R9)

IP20 (UL Tipo Aberto, opgoes +P940 e +P944)

Consulte ACS880...+P940 and +P944 drive modules supplement (3AUA0000145446
English]).



http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AUA0000145446&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AUA0000145446&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
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Visao geral das ligacoes de poténcia e de controlo

O esquema apresenta as ligacdes de poténcia e dos interfaces de controlo do aciona-
mento.

Slot 1 X208
i O X13 D @

\ Slot2 (2)

X12ezmm (5) (6)

Slot 3
1o

PE
L1 U/m1
L2 VIT2
L3 UDC+ W/T3
R- R+ UDC-
O O O

1, | 0s médulos de extensdo de E/S analdgicas e digitais, os mddulos de interface de realimen-
2, | tacdo e os médulos de comunicacio de fieldbus podem ser inseridos nas ranhuras 1, 2 e 3.
3 | Vejaa secgdo Chave de designacio de tipo (pagina 37).

4 | Unidade de meméria. Consulte a seccdo Unidade de controlo (pagina 165).

5 | Conector para médulos de fungées de segurancga. Consulte a secgio Instalacio dos médulos
de funcgdes de seguranca FSO-xx (pdgina 125).

6 Ligagdes E/S. Consulte o capitulo Unidades de controlo do acionamento (pagina 129).

7 | Consolade programacdo. Consulte a seccdo Consola de programacao (pagina 35).

8 | Filtro du/dt, modo comum ou sinusoidal (opcional). Consulte o capitulo Filtros (pagina 279)
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Consola de programacao

A consola de programacao pode ser retirada puxando-a para a frente a partir do topo
e reinstalada seguindo os passos pela ordem inversa. Sobre a utilizagdo da consola de
programacao, consulte o manual de firmware ou ACS-AP-|, -S, -W and ACH-AP-H, -W
Assistant control panels user's manual (3AUA0000085685 [English]).

Plataforma de montagem da tampa da consola de programacao

Nas entregas sem consola de programacao (op¢ao + 0J400) a plataforma de montagem
da consola de programacao é coberta. Os LEDs de indicacdo na plataforma sao visiveis
através da cobertura de protecao. Nota: A tampa nao estd incluida com as opgdes
+03400+P940 e +0]J400+P944.

Kits de montagem da consola de programacao na porta.

Pode usar uma plataforma de montagem para montar a consola de programacao na
porta do armario. As plataformas de montagem para as consolas de programagao
estdo disponiveis como op¢des na ABB. Para mais informacdes, consulte



http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AUA0000085685&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AUA0000085685&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
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Manual Cédigo (Inglés /
Portugués)

DPMP-01 mounting platform for control panels installation guide 3AUA0000100140

DPMP-02/03 mounting platform for control panels installation guide 3AUA0000136205

DPMP-04 and DPMP-05 mounting platform for control panels installation 3AXD50000308484
guide

Etiqueta de designacao de tipo

"l‘== == ACSBBO-01-049A-7@ c € @@

206673 |
Origin Finland @ A
Made in Finland A
ABB Oy @ nput U1 3 525/600/690 VAC

Hiomotie 13 52552/49 A
00380 Helsinki 1 50/60 Hz @
Finland Output U2 3~ 0..U1 UK °usm"s

12 52/52/49 A cA o e,
FRAME - akoy
B | )¢

&
===

MSIP-REI-Abb-022A-7

AR
®

UL type 1
UL/CSA: max. 600 VAC@

IE2 (90;100) 1,1 % S/N: 1213505159

1 | Designacéo de tipo, consulte a seccdo Chave de designacio de tipo (pagina 37).

2 | Endereco de fabrico

3 | Chassis

4 | Método de refrigeracao

5 | Grau de protecdo: especificagdes UL/CSA
6

indices na gama de tensdo de alimentacdo, consulte a seccdo Gamas (pagina 169)

7 | Resisténcia de curto-circuito suportada, consulte a seccio Especificacio da rede de
poténcia elétrica (pagina 214).

8 | Marcagdes vélidas

9 | NUmero de série. O primeiro digito do nimero de série refere-se a fabrica de producdo. Os
quatro digitos seguintes indicam o ano e a semana de fabrico da unidade, respetivamente.
Os restantes digitos completam o nimero de série para que nao existam duas unidades
com o mesmo numero de série.

10 | Ligacdo para informacao de produto

11 | Perdas tipicas do acionamento quando opera a 90% da frequéncia nominal do motor e
100% da corrente de saida nominal do acionamento.



http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AUA0000100140&LanguageCode=EN&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AUA0000136205&LanguageCode=EN&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000308484&LanguageCode=EN&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
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Chave de designacao de tipo

A designacgao de tipo contém informacao sobre as especificagdes e a configuragdo do
acionamento. Os primeiros digitos da esquerda indicam o tipo de acionamento base.
As selecbes opcionais sao apresentadas a seguir, separadas por sinais mais. As selecdes
principais sdo descritas abaixo. Nem todas as sele¢bes estdo disponiveis para todos
os tipos. Para mais informagdes, consulte as instrucdes de encomenda disponiveis
separadamente e sob pedido.

Cédigo basico

Cédigo Descricao

ACS880 Série do produto

Tipo

ACS880- | Quando ndo sdo selecionadas opg¢des: acionamento de montagem mural, IP21 (UL

O1-... Tipo 1), consola de programagao com assistente ACS-AP-W com ligacdo Bluetooth,
sem filtro EMC, bobina CC, programa de controlo primario ACS880, funcdo de Binario
seguro off, caixa de entrada de cabos, chopper de travagem nos chassis R1 a R4,
cartas revestidas, guias rapidos multilingue impressos e quia de arranque.

Tamanho
XXXX Consulte a seccdo Gamas (pagina 169).
Gama de tensao

2 208...240 V. Isto é indicado na etiqueta de designagao do tipo como tensdo de en-
trada tipica de nivel 3 ~230 V CA.

3 380...415 V. Isto é indicado na etiqueta de designacdo do tipo como tensdo de en-
trada tipica de nivel 3 ~ 400 V CA.

5 380...500 V. Isto é indicado na etiqueta de designacdo de tipo como tensao de en-
trada tipica dos niveis 3 ~ 400/480/500 V CA.

7 525...690 V. Isto é indicado na etiqueta de designacao de tipo como tensao de en-
trada tipica dos niveis 3 ~ 525/600/690 V CA.

Cdédigos de opcao

Cédigo | Descricao

BO56 IP55 (UL Tipo 12)

C131 Amortecedores de vibracao
C132 Aprovacao para tipo maritimo
C135 Montagem com flange

C205 Certificacdo de produto maritimo emitida pelo DNV GL

C206 Certificacdo de produto maritimo emitida pelo American Bureau of Shipping (ABS)
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Cédigo | Descricao

c207 Certificagdo de produto maritimo emitida pelo Lloyd's Register (LR)

C208 Certificacdo de produtos maritimos emitida pelo Registro Italiano Navale (RINA)

C209 Certificacdo de produto maritimo emitida pelo Bureau Veritas

Cc210 Certificacdo de produtos maritimos emitida pelo Nippon Kaiji Kyokai (NK)

D150 Choppers de travagem

E200 Filtro EMC para 2% ambiente, sistema TN (ligado a terra), categoria C3

E201 Filtro EMC para sistema Tl (sem terra), 22 ambiente, categoria C3

E202 Filtro EMC para sistema TN (com terra), 12 ambiente, categoria C2
Filtro de modo comum

E208 Mdédulos de acionamento ACS880-14-xxxx-7: incluido como padrdo. +E208 ndo apresen-
tado na etiqueta de designacao de tipo.

H358 Conduta de entrada de cabo (US/UK).

0J400 | Sem consola de programacao

1425 Consola de programacgao ACS-AP-I

J4el ACS-DCP-11 painel de ligagdo da unidade (variante UE)

K451 Mdédulo adaptador DeviceNet™ FDNA-01

K454 Mdédulo adaptador PROFIBUS DP FPBA-01

K457 Médulo adaptador CANopen FCAN-01

K458 Médulo adaptador RS-485 (Modbus/RTU) FSCA-01

K462 Médulo adaptador ControlNet™ FCNA-01

K469 Médulo adaptador EtherCAT FECA-01

K470 Médulo adaptador EtherPOWERLINK FEPL-02

KA4T5 Médulo adaptador Ethernet para EtherNet/IP™ FENA-21, Protocolos Modbus TCP e
PROFINET IO, 2-portas

K490 Médulo adaptador EtherNet/IP FEIP-21

K491 Médulo adaptador Modbus/TCP FMBT-21

K492 Mdédulo adaptador PROFINET 10 FPNO-21

L500 Mdédulo de extensao de E/S analdgicas (1, 2 ou 3 pcs) FIO-11

L501 Mdédulo de extensao de E/S digitais FIO-01

L502 Mddulo de interface codificador diferencial HTL FEN-31

L503 Médulo adaptador de comunicagdo 6tica DDCS, FDCO-01

L508 Médulo adaptador de comunicagdo 6tica DDCS, FDCO-02
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Cédigo | Descricao

L516 Mddulo de interface descodificador FEN-21

L517 Médulo interface codificador diferencial TTL FEN-01

L518 Mddulo interface codificador absoluto TTL FEN-11

L521 Médulo de interface do codificador de impulsos FSE-31

L525 Mdédulo de extensdo de E/S analdgicas FAIO-01

L526 Mdédulo de extensao de E/S digitais FDIO-01

N5000 | Programa de controlo de bobinadores

N5050 | Programa de controlo de guindastes

N5150 | Programa de controlo de centrifugadoras

N5200 | Programa de controlo PCP (Bomba de parafuso excéntrico)

N5250 | Programa de controlo de barra de bombagem

N5300 | Programa de controlo da mesa de ensaios

N5350 | Programa de controlo da torre de refrigeracdo

N5450 | Programa de controlo de comutacgdo

N5500 | Programa de controlo de fiagao e guia-fio

N5600 | Programa de controlo ESP (Bomba submersivel elétrica)

N5650 | Programa de controlo de grua de torre

N7502 | Programa de controlo para motores de relutancia sincronos (SynRM)

N8010 | Programacao da aplicacdo do acionamento

P904 Garantia alargada 24/30
Versdo para montagem em armario
(Acionamento sem tampa frontal e caixa de de cabos. Inclui suporte de consola, cabo

P940 entre o suporte da consola e a unidade de controlo, kit de grampo de E/S nos chassis
R1, R2 e R3, kit de grampo do cabo de rede nos chassis R4 e R5, prateleira de ligagao a
terra do cabo de poténcia nos chassis R6...R9. Ndo pode ser selecionado com P944.)

po44 Versao para montagem em armario (mddulo de acionamento com tampas frontais
mas sem caixa de cabos)

Q971 Funcgdo de corte em seguranca com certificagdo ATEX

Q972 Mddulo de fungdes de seguranca FSO-21

Q973 Mdédulo de fungdes de seguranga FSO-12

Q982 PROFIsafe com mdédulo de fungdes de seguranga FSO-xx e médulo adaptador Ethernet
FENA-21

Q986 Mddulo de fungdes de seguranca PROFIsafe, FSPS-21
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Cédigo | Descricao

R700 Documentagdo/manuais em Inglés

R701 Alemao

R702 Italiano

R703 Holandés

R704 Dinamarqués

R705 Sueco

R706 Finlandés

R707 Francés

R708 Espanhol

R709 Portugués

R711 Russo

R712 Chinés

R713 Polaco

R714 Turco

Nota: Os codigos opcionais R700...R714 indicam um conjunto completo de manuais
impressos no idioma selecionado. A entrega pode incluir manuais em Inglés se o manual
no idioma selecionado nao estiver disponivel.
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Instalacao mecanica

Conteudo deste capitulo

Este capitulo indica como verificar o local da instalacdo, desembalar e examinar a en-
trega e instalar mecanicamente o conversor de frequéncia.

Seguranca

AVISO!

Para chassis R4 a R9: Use os olhais de elevacao do acionamento quando levantar %
a unidade. Nao incline o acionamento. O acionamento é pesado e o seu centro

de gravidade é elevado. A queda de um acionamento pode provocar ferimentos
fisicos.




42 Instalagdo mecanica

Posicoes de montagem

O acionamento deve ser instalado numa posigao direita com a secgao de refrigeracao
contra uma parede.

Os chassis R1a R9 em IP21 e IP55 podem ser montados lado a lado.

Nota: Montar os acionamentos lado a lado pode dificultar a leitura do nimero de série
e ainformacao de classificagao na etiqueta de designagao de tipo.

Espaco livre necessario

]
ﬁ 200 mm (7.87 in)
=
i’ B
-
ﬁ 300 mm (11.81 in)
]
-~

Verificacao do local da instalacao
Verifique se o local de instalagao cumpre com estes requisitos:

O local de instalacao é suficientemente ventilado para remover o calor do acionamento.
Consulte os seccdo Perdas, dados de refrigeracao e ruido (pagina 204).

As condicdes de operagao do acionamento cumprem as especificagdes na secgao
Condigdes ambiente (pagina 215).

A parede é vertical, ndao inflamavel e suficientemente forte para suportar o peso do
acionamento.

O material por baixo da instalagdo ndo é inflamavel.

Existe espaco suficiente por cima (200 mm ) e por baixo do acionamento (300 mm)
quando medido desde a base do acionamento sem caixa de cabos) para fluxo de ar de
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refrigeracao, reparagao e manutencao. Existe espaco suficiente em frente do aciona-
mento para operacao, reparagdo e manutencgao.

Ferramentas necessarias

Para movimentar um acionamento pesado, precisa de uma grua, empilhador ou porta-
paletes ( confirme a capacidade de carga!).

Para levantar um acionamento pesado, precisa de um guindaste.

Para instalar mecanicamente o acionamento, necessita das seguintes ferramentas:
- furadora com as brocas adequadas

. conjunto de chaves de parafusos (Torx, plana e/ou Phillips, como apropriado)

« conjunto de casquilhos (métricas)

. fita métrica, se ndo estiver a usar o modelo de montagem fornecido.

Movimentar o

Movimente o na sua embalagem de transporte até ao local de instalagdo.

Desembalagem e verificacao da entrega

Andlise da entrega

Confirme se todos os itens estao presentes e se ndo existem sinais de danos. Leia a
informacdo na etiqueta de designacao de tipo do médulo de acionamento e certifique-
se de que este é do tipo correto.
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Embalagem dos chassis R1 até R5

IP21 (UL Type 1)

1 Acionamento com opc¢des instaladas 6...9 | AlImofadas
em fabrica. Prateleira de ligacdo a terra Modelo de montagem no topode6e?7.
do cabo de controlo. Conectores Romex
nos chassis IP21, tamanhos R1a R3, num
saco em plastico nointerior da caixa de
cabos.
2 - 10 Fitas
3 Manuais e guias rapidos impressos, au- 11 | Tampa superior em cartao
tocolante de aviso de tensao residual
multilingue
4 Tabuleiro em cartdo 12 | Pacote de amortecedor de vibragdo
(opgdo +C131)
Chassis R4 e IP55 (UL Tipo 12) chassis
R5: por baixo da caixa de cabo
1P21 (UL Tipo 1) chassis R5: no interior
da caixa de cabos
5 Manga de cartao - -

Para desempacotar:
Corte as cintas (10).
Remova a tampa superior em cartdo (11) e as almofadas (6...9).
Levante a manga em cartao (5).
Levante o acionamento.
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IP55 (UL Type 12)

3AXD50000003341

1 Manuais e guias rapidos impressos, .11 | Almofadas e cartao de suporte
autocolante de aviso de tensdo resi- Modelo de montagem no topo de 7.
dual multilingue

2 - 12 Fitas

3 Bandeja de cartao + tampa superior 13 Cobertura incluida nos chassis R4 e
de cartdao R5. A cobertura é requerida apenas

em instalagdes UL Tipo 12.
4 Manga de cartao 14 Apoio
5 Almofada 15 Pacote de amortecedor de vibracdo

(opgdo +C131)

6 Acionamento com opgdes instaladas
em fabrica. Prateleira de ligagdo a

terra do cabo de controlo.

Para desempacotar:
Corte as cintas (12).

Remova a tampa superior em cartdo (3) e as almofadas (5, 7...11).

Levante a manga em cartdo (4).
Levante o acionamento.
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Caixa de cabos, chassis R5 (IP21, UL Tipo 1)

Estailustracao apresenta os conteudos da embalagem da caixa de cabos. Aembalagem
também inclui um conjunto de esquemas de montagem que mostram como instalar a
caixa de entrada de cabos no chassis do médulo de acionamento.

3aua0000118007




Embalagem dos chassis R6 e R7
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IP21 (UL Type 1)

3axd50000012445

1 Acionamento com opc¢des instaladas Almofadas
em fabrica, modelo de montagem
2 Caixa de cabos. Prateleiras de ligacdo a Fitas
terra dos cabos de controlo e de
poténcia num saco plastico, esquema
de montagem.
Nota: A caixa de entrada de cabo é
montada na fabrica no armario do mé-
dulo de acionamento IP55
3 Tampa em cartao Guias rapidos impressos, com manuais
e autocolante multilingue de aviso de
tensdo residual
4 Tampao Pacote de amortecedor de vibracdo
(opgao +C131)
Para chassis R6: no interior da caixa de
cabos.
5 Bandeja de palete -

Para desempacotar:
Corte as cintas (7).
Remova a tampa superior em cartdo (3) e a almofada (6).

Insira os ganchos de elevacao nos olhais do acionamento. Levante o acionamento com um
guindaste.
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IP55 (UL Type 12)

3axd50000012445
1 Acionamento com op¢des instaladas 5 Almofadas
em fabrica, modelo de montagem

2 Tampa em cartao 6 Fitas

3 Tampao 7 Cobertura (requerida apenas em insta-
lagoes UL Tipo 12)

4 Bandeja de palete 8 Guias rapidos impressos, com manuais
e autocolante multilingue de aviso de
tensdo residual

Para desempacotar:

Corte as cintas (6).

Remova a tampa superior em cartao (2) e a almofada (5).

Insira os ganchos de elevagao nos olhais do acionamento. Levante o acionamento com um
guindaste.
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Caixa de cabos, chassis R6 (IP21, UL Tipo 1)

Estailustracao apresenta os conteudos da embalagem da caixa de cabos. Aembalagem
também inclui um conjunto de esquemas de montagem que mostram como instalar a
caixa de entrada de cabos no chassis do mddulo de acionamento.

3aua0000112044
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Caixa de cabos, chassis R7 (IP21, UL Tipo 1)

Estailustracao apresenta os conteudos da embalagem da caixa de cabos. Aembalagem
também inclui um conjunto de esquemas de montagem que mostram como instalar a
caixa de entrada de cabos no chassis do médulo de acionamento.

/

3aua0000111117
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Embalagem dos chassis R8 e R9

IP21 (UL Type 1)

3AXD50000106974

1 Guias rapidos impressos, com manuais 7 Tabuleiro em cartdo
e autocolante multilingue de aviso de
tensdo residual
2 Saco VCI 8 Manga de cartao
3 Modelo de montagem 9 Suporte em contraplacado (ndo no R9)
4 Fitas 10 | Bandeja de palete
5 Saco plastico 11,12 | Parafuso
6 Bragadeira de embalagem 13 | Acionamento com opgdes instaladas
em fabrica, modelo de montagem nos
EUA

Para desempacotar:

Corte as cintas (4).

Retire o tabuleiro (7) e a manga em cartdo (8).
Abra o saco VCI (2).

Desaperte os parafusos de fixacao (a, b).
Levante o acionamento.
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IP55 (UL Type 12)

3AXD50000106974

1 Guias rapidos impressos, com manuais 9 Manga de cartao
e autocolante multilingue de aviso de
tensao residual
2 Saco VCI 10 | Naoincluido
3 Plastico de bolhas 11 Suporte em contraplacado (ndo no R9)
4 Modelo de montagem 12 | Bandeja de palete
5 Fitas 13 | Tampa UL Tipo 12
6 Saco plastico 14,15 | Parafuso
7 Bracadeira de embalagem 16 | Acionamento com op¢des instaladas
em fabrica, modelo de montagem nos
EUA
8 Tabuleiro em cartdo - -

Para desempacotar:

Corte as cintas (5).

Retire o tabuleiro (8) e a manga em cartdo (9).
Retire o saco VCI (2).

Desaperte dos parafusos de fixacao (c, d).
Levante o acionamento.
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Caixa de cabos, chassis R8 (IP21, UL Tipo 1)

Estailustracao apresenta os conteudos da embalagem da caixa de cabos. Existe também
um conjunto de esquemas de montagem que mostram como instalar a caixa de entrada
de cabos no chassis do médulo de acionamento.

3aua0000112174
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Caixa de cabos, chassis R9 (IP21, UL Tipo 1)

Estailustracao apresenta os conteudos da embalagem da caixa de cabos. Aembalagem
também inclui um conjunto de esquemas de montagem que mostram como instalar a
caixa de entrada de cabos no chassis do médulo de acionamento.

3aua0000112356

Instalar o conversor de frequéncia
Esta seccao indica como instalar o acionamento na parede sem amortecedores de vi-
bracao.

Amortecedores de vibracao (opcao +C131)

A aprovacao para unidade maritima (opgao +C132) requer a instalagdo dos amortece-
dores de vibragdo para os chassis R4 a R9 em instalagdes murais. Consulte Amortece-
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dores de Vibragdo para ACS880-01 drives (frames R4 and R5, option +C131) installation
guide (3AXD50000010497 [English]) ou Amortecedores de Vibragdo para ACS880-01
drives (frames R6 to R9, option +C131) installation guide (3AXD50000010497 [English]).
O guia estd incluido no pacote do amortecedor de vibragdo.

Montagem com flange (op¢ao +C135)

Consulte:
Nome Cédigo (Inglés /
Portugués)
ACS880-01...+C135 drives with flange mounting kit supplement 3AXD50000349814

ACS880-01...+C135 frames R1 to R3 flange mounting kit quick installation 3AXD50000026158
guide

ACS880-01...+C135 frames R4 to R5 flange mounting kit quick installation | 3AXD50000026159
guide

ACS880-01...+C135, ACS580-01...+C135, ACH580-01...+C135 and ACQ580- | 3AXD50000019099
01...+C135 frames R6 to RO flange mounting kit quick installation guide

Placa de bucins UK (opc¢ao +H358)

Consulte ACS880-01, ACS580-01, ACH580-01, ACQ580-01 UK gland plate (+H358) ins-
tallation guide (3AXD50000034735 [English]).

Instalagdo em armario (opcao +P940 e +P944)

Consulte: %

Nome Cadigo (Inglés /
Portugués)
Drive modules cabinet design and construction instructions ‘ 3AUA0000107668

ACS880...+P940 and +P944 drive modules supplement ‘ 3AUA0000145446



http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000010497&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000010497&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000010497&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000010497&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
https://search-ext.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50000349814&LanguageCode=en&DocumentPartId=&Action=Launch
https://search-ext.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50000026158&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=Launch
https://search-ext.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50000026159&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=Launch
https://search-ext.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50000019099&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=Launch
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000034735&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000034735&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AUA0000045495&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AUA0000145446&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
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Chassis R1 a R4 (P21, UL Tipo 1)

1. Consulte as dimensdes no capitulo Esquemas dimensionais. Marque as localizagdes
para os quatro furos de montagem. Pode usar o modelo de montagem incluido na
embalagem do acionamento.

2. Fazer os furos de montagem.

3. Insira ancoras ou tampdes nos furos e aparafuse os parafusos nas ancoras ou
tampoes. Introduza os parafusos suficientemente compridos na parede para os
fazer suportar o peso do acionamento.

4. Posicione a unidade nos parafusos contra a parede.

Aperte bem os parafusos para que fiquem fixos a parede.

) s

@

<
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Chassis R5 a R9 (IP21, UL Tipo 1)

Consulte as dimensdes no capitulo Esquemas dimensionais. Marque as localizagdes
para os quatro furos de montagem. Pode usar o modelo de montagem incluido na
embalagem do acionamento.

Nota: Os parafusos/orificios de montagem inferiores podem nao ser necessarios.
Se os usar, pode substituir o médulo de acionamento sem retirar a caixa de entrada
de cabos da parede.

Fazer os furos de montagem.

Insira &ncoras ou tampdes nos furos. Comece pelos dois parafusos superiores e
depois os parafusos inferiores nas ancoras ou fichas. Introduza os parafusos sufi-
cientemente compridos na parede para os fazer suportar o peso do acionamento.

Posicione o médulo de acionamento nos parafusos na parede.
Aperte bem os parafusos superiores de montagem na parede.
Retire a tampa frontal.

Fixe a caixa de cabos ao chassis do acionamento. Para instrucdes, consulte o es-
quema de montagem na caixa de cabos. E apresentada abaixo uma vista do chassis
R8.

Apertar bem os parafusos inferiores de montagem a parede.
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IP21 (UL Type 1) R5 ... R9

200 mm
# (7.877)

R5

M5
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Chassis R1 a R9 (IP55, UL Tipo 12)

Nota: Nao abra ou retire a caixa de cabos para facilidade de instalacdo. As juntas nao
cumprem o grau de protecao se a caixa for aberta.

1. Consulte as dimensdes no capitulo Esquemas dimensionais. Marque as localizagoes
para os quatro ou seis furos de montagem. Pode usar o modelo de montagem in-
cluido na embalagem do acionamento.

2. Fazer os furos de montagem.
3. Insira as ancoras ou fichas de fixacdo nos orificios.

4. Comece por aparafusar os parafusos superiores nos orificios de montagem. Insira
os parafusos o mais possivel na parede para que suportem o peso do acionamento.

5. Posicione o acionamento na parede com os parafusos superiores. Dado o peso do
acionamento, levante-o com a ajuda de outra pessoa.

6. Paraacionamentos UL Tipo 12 ou chassis R4 a R9: Coloque a tampa sobre os para-
fusos superiores.

7. Aperte bem os parafusos superiores de montagem a parede.
8. Coloque os parafusos inferiores nos orificios de montagem.

9. Apertar bem os parafusos inferiores de montagem a parede.
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IP55 (UL Type 12) R1...R9
200 mm
(7.87")

-

&

@

S h——
300 mm
(11.817)
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Instrucoes para planeamento
da instalacao elétrica

Conteudo deste capitulo

Este capitulo contém instrucoes para planeamento da instalacdo elétrica do aciona-
mento.

Limitacao da responsabilidade

Ainstalacdo deve ser sempre projetada e executada de acordo com as leis e regulamen-
tos locais aplicaveis. A ABB nao assume qualquer responsabilidade em instalagdes que
ndao cumpram a lei local e/ou outros regulamentos. Além disso, se as instrucdes forne-
cidas pela ABB nao forem cumpridas, podem ocorrer problemas ao acionamento que
nao sao abrangidos pela garantia.

Selecao do dispositivo de corte da alimentacao principal

Deve equipar o acionamento com um dispositivo de corte da alimentacgao principal que
cumpra os regulamentos de seguranca locais. Deve conseguir bloquear o dispositivo
de corte na posicdo aberta para os trabalhos de instalagdo e manutencgao.
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Unido Europeia e Reino Unido

Para cumprir com as Diretivas da Uniao Europeia e os Regulamentos do Reino Unido,
de acordo com a norma EN 60204-1, Seguranca de Maquinaria, o dispositivo de corte
deve ser de um dos seguintes tipos:

« interruptor de corte em carga da categoria de utilizacao AC-23B(IEC 60947- 3)

- dispositivo de corte com um contacto auxiliar que em todos os casos faga com
que os dispositivos de comutagao interrompam o circuito de carga antes da
abertura dos contactos principais do dispositivo de corte (EN 60947-3)

« disjuntor adequado para isolamento de acordo com a IEC 60947-2.

América do Norte

As instalagoes devem estar em conformidade com a NFPA 70 (N EC)Y e/ou Cddigo elé-
trico canadiano (CE) juntamente com os cédigos estatais e locais para a sua localizagdo
e aplicacao.

D Associacdo Nacional de Protecdo contra Incéndios 70 (Cédigo Elétrico Nacional).

Outras regioes
O dispositivo de corte deve estar em conformidade com as regras de seguranca locais
aplicaveis.

Seleciona o contactor principal

Pode equipar o acionamento com um contactor principal.
Siga estas instrucdes quando selecionar um contactor principal definido pelo cliente:

« Dimensione o contactor de acordo com a tensao nominal e a corrente do aciona-
mento. Considere também as condigdes ambientais, como a temperatura do ar
circundante.

«  Apenas dispositivos IEC: Selecione o contactor com categoria de utilizagdo AC-1
(ndmero de operagdes sob carga) de acordo com a IEC 60947-4, Low-voltage
switch gear and control gear.

« Considere os requisitos de tempo de vida da aplicagdo.

América do Norte

As instalagoes devem estar em conformidade com a NFPA 70 (NEC)Y e/ou o Canadian
Electrical Code (CE) juntamente com os cédigos estatais e locais para a sua localizagao
e aplicacao.

1) National Fire Protection Association 70 (National Electric Code).
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Outras regioes

O dispositivo de corte deve estar em conformidade com as regras de seguranca locais
aplicaveis.

Analise da compatibilidade do motor e do acionamento

Motores de inducdo assincronos CA, motores sincronos de imanes permanentes, ser-
vomotores de indugao CA ou motores sincronos de relutancia ABB (motores SynRM)
com o acionamento.

Selecione o tamanho do motor e o tipo de acionamento na tabela de gamas com base
na tensdo de linha CA e na carga do motor. Encontra a tabela de gamas no manual de
hardware apropriado. Também pode usar a ferramenta DriveSize PC.

Certifique-se de que o motor pode ser usado com um acionamento CA. Consulte
.Sobre asregras basicas de protecdo doisolamento do motor
e rolamentos em sistemas de acionamento, consulte

Nota:

« Consulte o fabricante do motor antes de usar um motor com tensao nominal dife-
rente da tensao de linha CA ligada a entrada do acionamento.

- Os picos de tensdo nos terminais do motor sdo relativos a tensdo de alimentacao
do acionamento e ndo a tensdo de saida do acionamento.

Protecao dos rolamentos e das chumaceiras do motor

O acionamento usa tecnologia moderna de inversores IGBT. Independentemente da
frequéncia, a saida do acionamento compreende impulsos de aproximadamente a
tensdo do barramento CC do acionamento com um tempo de subida muito curto. A
tensao de impulso pode ser quase o dobro nos terminais do motor, dependendo das
propriedades de atenuacao e reflexao do cabo do motor e dos terminais. Isto pode
provocar stress adicional no isolamento do motor e do cabo do motor.

Os acionamentos de velocidade variavel modernos com os seus impulsos rapidos de
aumento de tensdo e frequéncias de comutacdo elevadas podem provocar impulsos
de corrente que passam através das chumaceiras do motor. Isto pode provocar a erosao
gradual das pistas da chumaceiras e elementos rolantes.

Os filtros du/dt protegem o sistema de isolamento do motor e reduzem as correntes
da chumaceira. Os filtros de modo comum opcionais reduzem principalmente as cor-
rentes nas chumaceiras. As chumaceiras isoladas no lado-N (lado ndao-acionado) prote-
gem as chumaceiras do motor.

Tabelas de requisitos

Estas tabela mostram como selecionar o sistema de isolamento do motor e quando
sdo necessarios um filtro du/dt e filtros comum e chumaceiras do motor isoladas no
lado N (lado ndo-acionado). O ndo cumprimento dos requisitos ou uma instalagao in-
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correta podem encurtar o tempo de vida ou danificar as chumaceiras do motor, o que
anula a garantia.

Requisitos para motores ABB, P, < 100 kW (134 hp)
Veja ainda Abreviaturas (pagina 68).

Tipo de motor Tensao de linha Requisitos para
CA nominal

Sistema de | Filtros du/dt e de modo comum da ABB,
isolamento | chumaceiras do motor isoladas no lado-N

do motor Py, < 100 kW e chassis < [EC 315
Pp <134 hp e chassis < NEMA 500
Bobinagem Un =500V Norma -
aleatériaM2_,M3_|500v < U,<600V| Norma +du/dt
e M4
- Reforcado -
600V < U,<690V| Reforcado +du/dt

(comprimento do
cabo <150 m)

600V < U,<690V| Reforcado -
(comprimento do
cabo > 150 m)

Bobinagem prefor- | 380V < Un <690V Norma n.a.
mada HX_e AM_

Antigo?) bobina- 380V <Un<690V| Verifique | +N +du/dtcom tensées acimade 500V +

gem pré-formada com o fabri- CMF
HX_ e modular cante do
motor.

Bobinagem | OV<UnS500V |Caboesmal- N+ CMF
aleatériaHX_e  |500V < Up <690V | tado com fi- +N +du/dt + CMF
AM_2) ta de fibra

- de vidro
HDP Consulte o fabricante do motor

D fabricada antes de 1.1.1998
2) para motores fabricados antes de 1.1.1998, consulte as instrugdes adicionais com o fabricante do motor.
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Requisitos para motores ABB, P,, > 100 kW (134 hp)

Veja ainda Abreviaturas (pagina 68).

Tipo de motor Tensao de linha Requisitos para
CA nominal Sistema de | Filtros du/dt e de modo comum da ABB,
isolamento | chumaceiras do motor isoladas no lado-N
domotor 60 kw = P, < 350 Pp, = 350 kW
kw ou
ou chassis 2 IEC 400
IEC 315 < chassis <
IEC 400
134 hp < P, <469 hp Pn 2469 hp
ou ou
NEMA 500 < chassis | chassis > NEMA 580
< NEMA 580
Bobinagem Un <500V Norma +N + N+ CMF
a":/IaIO”a M2_,M3_|500V < U,<600V| Norma +N + du/dt +N + du/dt + CMF
e Ma Reforcado +N + N+ CMF
600V < Un<690V| Reforcado + N + du/dt + N + du/dt + CMF
(comprimento do
cabo <150 m)
600V < Un<690V| Reforcado +N + N+ CMF
(comprimento do
cabo > 150 m)
Bobinagem prefor- | 380V < Un <690V Norma + N+ CMF P < 500 kW: +N +
mada HX_e AM_ CMF
Pp 2 500 kW: +N +
du/dt + CMF
Antigo? bobina- |380V<Un<690V| Verifique | +N +du/dtcom tensGes acimade 500V +
gem pré-formada com o fabri- CMF
HX_ e modular cante do
motor.
Bobinagem 0V < U,<500V |Caboesmal- +N + CMF
aleatériaHX_e 500V < Up <690V |tado com fi- +N +du/dt + CMF
AM 2 ta de fibra
- de vidro
HDP Consulte o fabricante do motor

1) fabricada antes de 1.1.1998
2) para motores fabricados antes de 1.1.1998, consulte as instrugdes adicionais com o fabricante do motor.
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Requisitos para motores nao ABB, P, <100 kW (134 hp)

Veja ainda Abreviaturas (pagina 68).

Tipo de motor Tensao de linha Requisitos para

CA nominal Sistema de | Filtros du/dte de modo comum da ABB,

isolamento | chumaceiras do motor isoladas no lado-N

do motor Py, < 100 kW e chassis < [EC 315

Pp <134 hp e chassis < NEMA 500

Bobinagem Un <420V Standard: -
aleatdria e prefor- OLL=1300V
mada 420V < Un<500V| Standard: +du/dt
0L L=1300V
Reforcado: -
L=
1600V,
0.2psetem-
po de subi-
da
500V < Un <600V | Reforcado: +du/dt
UL =
1600V
Reforcado: -
UL =
1800V
600V < Un<690V| Reforcado: +du/dt
UL =
1800V

Refgrgado: -
UL =
2000V,
0.3 ps tem-
po de subi-
dal

1) seatensdo CC do circuito intermédio do acionamento for aumentada do nivel nominal devido a ciclos longos
de travagem por resisténcia, confirme com o fabricante do motor se sdo necessarios filtros de saida adicionais.
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Requisitos para motores nao ABB, P, > 100 kW (134 hp)

Veja ainda Abreviaturas (pagina 68).

Tipo de motor Tensao de linha Requisitos para
CA nominal Sistema de | Filtros du/dt e de modo comum da ABB,
isolamento | chumaceiras do motor isoladas no lado-N
domotor 60 kw = P, < 350 Pp, = 350 kW
kw ou
ou chassis 2 IEC 400
IEC 315 < chassis <
IEC 400
134 hp < P, <469 hp Pn 2469 hp
ou ou
NEMA 500 < chassis | chassis > NEMA 580
< NEMA 580
Bobinagem Uns420V Standard: + N ou CMF + N+ CMF
aleatéria e prefor- U L=1300V
mada 420V < U, <500V| Standard: |+du/dt+(NouCMF)| +N +du/dt+CMF
UL =1300V
Reforgado: + N ou CMF + N+ CMF
uL=
1600V,
0.2ps etem-
po de subi-
da
500V < Un <600V | Reforcado: | +du/dt+(NouCMF)| +N +du/dt+CMF
UL =
1600 V
Reforcado: + N ou CMF +N+ CMF
UL =
1800V
600V <Uy<690V Refgrgado: +du/dt+ N + N + du/dt + CMF
uLL=
1800V
Reforcado: +N+CMF + N+ CMF
UL = 2000
V, 0.3 ps
tempo de
subida®

1) Seatensdo CC do circuito intermédio do acionamento for aumentada do nivel nominal devido a ciclos longos
de travagem por resisténcia, confirme com o fabricante do motor se sdo necessarios filtros de saida adicionais.
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Abreviaturas
Abr. Definicao
Un Tensao de linha CA nominal
OLL Picos de tensao composta nos terminais do motor suportados pelo isolamento
do motor
Pn Poténcia nominal do motor
du/dt filtro du/dt na saida do acionamento
CMF Filtro de modo comum do acionamento
N Chumaceira do lado N: chumaceira isolada do lado oposto ao ataque
n.a. motores desta gama de poténcias ndo estao disponiveis como unidades
standard. Consulte o fabricante do motor

Disponibilidade do filtro du/dt e do filtro de modo comum por tipo de aciona-
mento

Tipo de produto Disponibilidade do filtrodu/dt| Disponibilidade do filtro de
modo comum (CMF)
ACS880-01 Encomendado separadamente, Com cédigo opcional +E208
consultar o capitulo Filtros (pa-
gina 279)

Requisitos adicionais para motores antideflagrantes (EX)

Se usar um motor antideflagrante (EX), siga as regras na tabela de requisitos acima.
Além disso, consulte o fabricante do motor para mais requisitos.

Requisitos adicionais para motores ABB de tipos diferentes de M2_, M3_, M4_,
HX_e AM_

Selecionar de acordo com os motores nao-ABB.

Requisitos adicionais para aplicagdes de travagem

Quando o motor trava a maquinaria, a tensdo CC do circuito intermédio do acionamento
aumenta, sendo o efeito similar ao do aumento da tensao de alimentagao do motor

em mais de 20 %. Considere este aumento de tensao quando especificar os requisitos
deisolamento do motor se este for travar uma grande parte do seu tempo de operagao.

Exemplo: O requisito de isolamento do motor para uma aplicagdo com 400 V de tensao
de linha deve ser selecionado como se o acionamento fosse alimentado a 480 V.

Requisitos adicionais para motores de alta poténcia e motores IP23 da ABB

A poténcia de saida nominal de motores de alta poténcia é superior a apresentadas
para o tamanho de chassis particular na EN 50347 (2001).

Esta tabela apresenta os requisitos para protecdo do isolamento do motor e das chu-
maceiras em sistemas de acionamento para as séries de motores bobinagem pré-for-
mada da ABB (por exemplo, M3AA, M3AP e M3BP).
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Tensdo nominal

Requisitos para

CAde a!1men- Sistema de isola- | Filtros du/dt e de modo comum da ABB, chumaceiras do
tacao .
mento do motor motor isoladas no lado-N
P <100 kw 100 kW < Pp, < P 2200 kW
200 kw
Pp <140 hp 140 hp s Py < P, 2268 hp
268 hp
Un =500V Norma - +N + N+ CMF
500V < Un =600 |Norma +du/dt +du/dt+N +du/dt+ N+ CMF
v ou
Reforcado - +N + N+ CMF
600V < Un <690 |Reforcado +du/dt +du/dt+N +du/dt+ N + CMF
\

Requisitos adicionais para motores de alta poténcia e motores IP 23 nao-ABB

A poténcia de saida nominal de motores de alta poténcia é superior a apresentada
para o tamanho de chassis particular na EN 50347 (2001).

Se pretender usar um motor de alta poténcia ndo ABB ou um motor IP23, considere
estes requisitos adicionais para protecao do isolamento do motor e das chumaceiras

em sistemas de acionamento:

« Seapoténcia do motor for inferior a 350 kW: Equipe o acionamento e/ou o motor
com estes filtros e/ou chumaceiras, de acordo com a tabela abaixo.

. Seapoténcia do motor for superior a 350 kW: Consulte o fabricante do motor
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Tensao nominal CA de Requisitos para
alimentacao Sistema deisolamento | Filtros du/dte de modo comum da ABB, chuma-
do motor ceiras do motor isoladas no lado-N
Pn <100 kW ou chassis | 100 kW < P, < 350 kW
<IEC 315 ou

IEC 315 < tamanho do
chassis < IEC 400

Pn <134 hp ou chassis | 134 hp < P, <469 hpou
< NEMA 500 NEMA 500 < tamanho
de chassis < NEMA 580

Up <420V Padrdo: U | =1300V |+ N ou CMF + N ou CMF
420V < Up <500V Padrio: U | =1300V |+ du/dt+ (NouCMF) |+N +du/dt+CMF
ou
Reforcado: U | = + N ou CMF + N ou CMF

1600V, tempo de subi-
dade 0.2 microssegun-

dos

500V < Un <600V Reforcado: U = +du/dt+ (NouCMF) |+N+du/dt+CMF
1600 V
ou
Reforcado: Uy | =1800V | + N ou CMF +N + CMF

600V < Un<690V Reforcado: U | = +N + du/dt +N + du/dt + CMF
1800V
Reforcado: Oy | = +N+ CMF +N+CMF

2000V, tempo de subi-
dade 0.3 microssegun-
dos?

1) seatensdo CC do circuito intermédio do acionamento for aumentada do nivel nominal devido a ciclos longos
de travagem por resisténcia, confirme com o fabricante do motor se sdo necessarios filtros de saida adicionais.

Dados adicionais para calculo do tempo de subida e do pico de tensao linha-a-
linha

Os diagramas abaixo mostram o pico de tensdo de linha-a-linha relativo e a taxa de
variacao de tensdao em funcao do comprimento do cabo do motor. Se precisar de cal-
cular a tensao de pico real e o tempo de aumento da tensao considerando o compri-
mento real do cabo, proceda da seguinte forma:

+  Pico de tensio linha-a-linha: Consulte o valor relativo Uy, /U, no diagrama abaixo
e multiplique o mesmo pela tensdao nominal de alimentacgao (U,).

. Tempo de aumento de tensao: Leia os valores relativos Ul_,_/Un e (du/dt)/U, no
diagrama abaixo. Multiplique os valores pela tensdao nominal de alimentacao (U,)
e substitua na equacdo t = 0.8 - U /(du/d?).
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30 55
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25 e 50 duidt
45 T'(VHS)
N n
20 40 \\
\ 35
15
AN
10 25 & Y/t
! du/dt :
S tis) 2 \
0.5
15
00 . . . . . 1.0
100 200 300 100 200 300
1(m) I(m)
A Acionamento com filtro du/dt
B Acionamento sem filtro du/dt.
I Comprimentos do cabo do motor
OLL/Un Pico de tensao linha-a-linha relativo
(du/dt)/Un Valor relativo du/dt

cias.

Nota: Os valores U |_e du/dtsdo aproximadamente 20% mais altos com travagem com resistén-

Nota adicional para filtros sinusoidais

Um filtro sinusoidal também protege o sistema de isolamento do motor. O pico de
tensdo fase-a-fase com um filtro sinusoidal é aproximadamente 1.5 - U,,.
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Selecao dos cabos de poténcia

Instrucdes gerais

Selecione a poténcia de entrada e os cabos do motor de acordo com os regulamentos
locais.

Corrente: Selecione um cabo capaz de transportar a corrente de carga maxima e
adequado para o curto-circuito esperado fornecido pela rede de alimentagao. O
método de instalacdo e a temperatura ambiente afetam a capacidade de transporte
de corrente do cabo. Cumpra os regulamentos e as leis locais.

Temperatura: Para uma instalagdo IEC, selecione um cabo dimensionado para,
pelo menos, 70 °C (158 °F) de temperatura maxima permitida do condutor em uso
continuo.

Para a América do Norte, selecione um cabo dimensionado para, pelo menos, 75 °C
(167 °F).

Importante: Para certos tipos de produtos ou configuracdes de opgdes podera ser
necessario uma classificacao de temperatura mais elevada. Para mais detalhes,
consulte os dados técnicos.

Tensao: Cabo de 600 V CA aceite para até 500 V CA. Cabo de 750 V CA aceite para
até 600 V CA. Cabo de 1000 V AC aceite para até 690 V CA.

Para cumprir com os requisitos EMC da marcagao CE, use um dos tipos de cabo apro-
vados. Consulte Tipos de cabos de poténcia preferenciais (pagina 73).

O cabo simétrico blindado reduz a emissao eletromagnética de todo o sistema de
acionamento, assim como o stress no isolamento do motor, correntes da chumaceira
e desgaste.

A conduta metdlica reduz a emissao eletromagnética de todo o sistema de acionamento.

Tamanhos tipicos do cabo de poténcia

Consulte os dados técnicos.




Tipos do cabo de poténcia

Tipos de cabos de poténcia preferenciais
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Esta seccdo apresenta os tipos de cabo preferidos. Certifique-se de que o tipo de cabo
selecionado também cumpre os cédigos elétricos locais/estatais/nacionais.

Tipo de cabo

Usar como cablagem de entra-
da de poténcia

Usar como cablagem de motor

Cabo blindado simétrico (ou
armado) com condutores
trifasicos e condutor PE
concéntrico como blindagem
(ou armadura)

Sim

Sim

Cabo blindado simétrico (ou
armado) com condutores
trifasicos e condutor PE sime-
tricamente construido e uma
blindagem (ou armadura)

Cabo simétrico e blindado (ou
armado) com condutores
trifdsicos e uma blindagem (ou
armadura), e um condutor/ca-
bo PE separadol)

Sim

Sim

Sim

Sim

1) E necessario um condutor PE separado se a condutividade da blindagem (ou armadura) do cabo nao for sufi-

ciente para uso PE.
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Tipos de cabo de poténcia alternativos

Tipo de cabo

Usar como cablagem de entra-
da de poténcia

Usar como cablagem de motor

QO pve
Oe

Cablagem de quatro conduto-

res em conduta ou revestimen-

to de PVC (condutores trifasi-
cos e PE)

Cablagem de quatro conduto-
res em conduta metalica (con-
dutores trifasicos e PE). Por
exemplo, EMT, ou cabo armado
de quatro condutores

Blindado (blindado ou armado

Al/Cu)Y cabo de quatro condu-

tores (condutores trifasicos e
um PE)

Sim, com condutor de fase infe-
rior a 10 mm? (8 AWG) Cu.

Sim

Sim

Sim, com condutor de fase infe-
rior a 10 mm?2 (8 AWG) Cu, ou
motores até 30 kW (40 hp).
Nota: Recomendamos sempre
cabos blindados ou armados
ou cablagem em condutas
metalicas para minimizar a in-
terferéncia de radiofrequéncia.

Sim, com condutor de fase infe-
rior a 10 mm? (8 AWG) Cu, ou
motores até 30 kW (40 hp)

Sim com motores até 100 kW
(135 hp). E requerida uma
equalizacdo potencial entre as
carcacas do motor e do equipa-
mento acionado.
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Tipo de cabo Usar como cablagem de entra- | Usar como cablagem de motor
da de poténcia

PE Sim Nao
$000 AVISO!
Um sistema de quatro condu- Se usar cabos de par tni-
tores: trifasicos e um condutor co nado blindados numa
PE numa esteira de cabos rede TI, certifique-se de

@?@ é% 0?@ que a bainha exterior nao

. . - condutora (revestimento)
Disposicdo de cablagem prefe- dos cabos tem um bom
rencial para evitar o desequili-

. s contacto com uma su-
brio de tensao ou corrente en- perficie condutora devida-
tre as fases

mente ligada a terra. Por
exemplo, instale os cabos
numa esteira de cabos
devidamente ligada a ter-
ra. Caso contrario, pode
estar presente tensao na
bainha exterior ndo con-
dutora dos cabos e o que
significa a existéncia de
risco de choque elétrico.

1) Aarmadura pode atuar como uma blindagem EMC, desde que ofereca o mesmo desempenho que uma blinda-
gem EMC concéntrica de um cabo blindado. Para ser eficaz em altas frequéncias, a condutividade da blindagem
deve ser de, pelo menos, 1/10 da condutividade do condutor de fase. A eficacia da blindagem pode ser avaliada
com base na indutancia da blindagem, que deve ser baixa e apenas ligeiramente dependente da frequéncia.
Os requisitos sao facilmente cumpridos com uma blindagem/armadura de cobre ou de aluminio. A seccdo
transversal de uma blindagem de aco deve ser ampla e a hélice da blindagem com baixo gradiente. A blindagem
de aco galvanizado tem melhor condutividade de alta frequéncia do que a blindagem em aco ndo galvanizado.

Tipos de cabos de poténcia ndo permitidos

Tipo de cabo Usar como cablagem de entra-| Usar como cablagem de motor
da de poténcia

(P Nao Nao

Cabo blindado simétrico com
blindagens individuais para
cada condutor de fase

Blindagem do cabo de poténcia

Se a blindagem do cabo for usada como Unico condutor de terra de protecgao (PE),
confirme se a condutividade cumpre os requisitos do condutor PE.

Para suprimir eficazmente as emissdes de radiofrequéncia por conducgao e radiagao,
a condutividade da blindagem do cabo deve ser pelo menos 1/10 da condutividade do
condutor de fase. Os requisitos sao facilmente cumpridos com uma blindagem em
cobre ou aluminio. Os requisitos minimos da blindagem do cabo do motor do aciona-
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mento sdo apresentados abaixo. Consiste numa camada concéntrica de fios de cobre
com uma espiral aberta de fita de cobre. Quanto melhor e mais apertada for a blinda-
gem, mais baixo é o nivel de emissdo e as correntes nas chumaceiras

1 | Revestimento isolante

2 | Espiral de fita de cobre
3 | Blindagem fio de cobre
4 | Isolamento interior

5 | Nucleo do cabo

Requisitos de ligacao a terra

Esta seccdo apresenta os requisitos gerais para a ligagdo a terra do acionamento. Ao
planear a ligacdo a terra do acionamento, cumpra todos os regulamentos nacionais e
locais aplicaveis.

A condutividade dos condutores da terra de protecao deve ser suficiente.

Exceto quando as regulamentacdes locais sobre cablagem indicarem o contrario, a
area de secgdo transversal do condutor da terra de protecao deve cumprir as condigoes
que requerem a desconexao automatica da alimentacao requerida em 411.3.2 da

IEC 60364-4-41:2005 e conseguir suportar a corrente de falha prevista durante o tempo
de desconexao do dispositivo de protecdo. A drea de seccdo transversal do condutor
de protecao pode ser selecionada na tabela abaixo ou calculada de acordo com a 543.1
da IEC 60364-5-54.

Esta tabela apresenta a area de secgao transversal minima do condutor da terra de
protecgao relacionada com o tamanho do condutor de fase segundo a IEC/UL 61800-5-
1 quando o condutor de fase e o condutor da terra de protecao sao fabricados no
mesmo metal. Se este nao for o caso, a area da secgao transversal do condutor da
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terra de protecdo deve ser determinada de forma a produzir uma condutancia equiva-
lente a que resulta da aplicacdo desta tabela.

Seccao dos condutores de fase Seccdo transversal minima do condutor da
S (mmz) terra de protecdo correspondente
Sp (mmz)
S<16 Sl)
16<S<35 16
35<S S/2

1) sobre o tamanho minimo do condutor nas instalagdes IEC, consulte Requisitos adicionais de ligacao a terra
—-IEC.

Se o condutor de protecao a terra, ndo fizer parte do cabo de alimentacdo de entrada

ou da estrutura do cabo de alimentagdo de entrada, a &rea minima da seccao transversal

é:

. 2.5mm?se o condutor estiver protegido mecanicamente,
ou

« 4mm?se o condutor nio estiver protegido mecanicamente. Se o equipamento for
ligado por cordao, o conector da terra de protecao deve ser o ultimo conector a
ser interrompido se ocorrer uma falha no mecanismo de alivio de presséao.

Requisitos adicionais de ligacao a terra - IEC

Esta seccao apresenta os requisitos de ligagdo a terra de acordo com a norma
IEC/EN 61800-5-1.

Porque a corrente de toque normal do acionamento é superior a 3.5 mA CA ou10 mA CC:

- adimensdo minima do condutor da terra de protecdo deve cumprir os regulamentos
locais de segurancga para equipamento de alta protecao do condutor de corrente
da terra de protecéo, e

« deve ser usado um destes métodos de ligacgdo:

1. umaligacao fixa e:

« um condutor de protecdo a terra com uma area de seccdo transversal mi-
nima de 10 mm?2 Cu ou 16 mm?2 Al (como alternativa quando sdo permitidos
o0s cabos de aluminio),
ou

« um segundo condutor da terra de protecdao da mesma area de secgao
transversal que o condutor de terra de protecao original.
ou

« umdispositivo que desligue automaticamente a alimentagao se o condutor
da terra de protecdo estiver danificado.

2. uma ligacdo com um conector industrial de acordo com a IEC 60309 e uma
seccido transversal minima do condutor da terra de protecio de 2,5 mm? como
parte de um cabo de alimentacdo multicondutor. Deve ser fornecido alivio de
tensdo suficiente.
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Se o condutor da terra de protecao for encaminhado através de uma ficha e tomada,
ou meios de desconexdo semelhantes, ndo deve ser possivel desligd-lo exceto se a
energia for removida em simultaneo.

Nota: Pode usar as blindagens do cabo de poténcia como condutores de ligacdo a
terra apenas quando a sua condutividade é suficiente.

Requisitos adicionais de ligagao a terra - UL (NEC)

Esta seccao apresenta os requisitos de ligagdo a terra de acordo com a norma UL
61800-5-1.

O condutor da terra de protecao deve ser dimensionado conforme especificado no
Artigo 250.122 e na tabela 250.122 do Cédigo Elétrico Nacional, ANSI/NFPA 70.

Para equipamentos ligado por cabo, ndo deve ser possivel desligar o condutor da terra
de protecdo antes de remover a poténcia.

Selecao dos cabos de controlo

Blindagem
Use apenas cabos de controlo blindados.

Use um cabo par entrancado de blindagem dupla para os sinais analégicos. A ABB re-
comenda este tipo de cabo também para sinais de codificador de impulsos. Use um
par individualmente blindado para cada sinal. Nao use um retorno comum para sinais
analdgicos diferentes.

Um cabo de blindagem dupla (a) é a melhor alternativa para sinais digitais de baixa
tensdo mas um cabo de par entrangado de blindagem unica (b) é também aceitavel.

Sinais em cabos separados

Use cabos blindados separados para sinais analdgicos e digitais. Ndo misture sinais
de24 V DC e 115/230 V AC no mesmo cabo.

Sinais que podem ser passados no mesmo cabo

Se a sua tensao ndo exceder 48V, os sinais controlados por relé podem ser passados
nos mesmos cabos dos sinais da entrada digital. Os sinais controlados por relé devem
ser passado como pares entrancados.
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Cabo dos relés
O tipo de cabo com blindagem met4lica (por exemplo OLFLEX da LAPPKABEL, Alemanha)
foi testado e aprovado pela ABB.

Cabo para consola de programacao do acionamento
Use cabo EIA-485 tipo Cat 5e (ou superior) com conectores macho RJ-45. O comprimento
maximo do cabo € 100 m (328 ft).

Cabo para ferramenta PC

Ligue a ferramenta para PC Drive Composer ao acionamento através da porta USB da
consola de programacgao. Use um cabo USB Tipo A (PC) - Tipo Mini-B (consola de pro-
gramacao). O comprimento maximo do cabo é 3 m (9.8 ft).

Passagem dos cabos

Instrucgdes gerais - IEC

. Passe o cabo do motor afastado dos outros cabos. Os cabos de motor de varios
acionamentos podem ser passados em paralelo préximos uns dos outros.

« Instale o cabo do motor, de entrada de poténcia e de controlo em esteiras separa-
das.

- Evite percursos longos paralelos dos cabos do motor com outros cabos.

«  Noslocais onde os cabos de controlo se cruzam com os cabos de poténcia, verifique
se estdo colocados num angulo, o mais préximo possivel, dos 90 graus.

« Nao devem ser passados cabos extra através do acionamento.

« Confirme se as esteiras dos cabos tém boa ligacao elétrica entre si e aos elétrodos
de ligacdo a terra. Podem ser usados sistemas de esteiras de aluminio para equili-
brar o potencial local.

A figura seguinte ilustra as instrucdes de passagem de cabos com um acionamento
de exemplo.
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| Y|
A 1

I min. 300 mm (12 in)

5 | To— —o—

VAN I min. 300 mm (12 in) min. 500 mm (20 in)

— € ©

90°

I min. 200 mm (8 in) J

1min. 500 mm (20 in)

—2)

Cabo do motor

4

Cabo de entrada de poténcia
Cabo de controlo

Cabo da resisténcias de travagem ou chopper (se presentes)

Blindagem/conduta do cabo do motor continuo ou estrutura para
equipamento no cabo do motor

Para minimizar o nivel de emissdo quando sdo instalados interruptores de seguranca,
contactores, caixas de ligacdo ou equipamentos similares no cabo do motor (i.e. entre
0 acionamento e o motor):

Instale o equipamento numa armagao metalica.
Use um cabo blindado simétrico ou instale a cablagem numa conduta metalica.

Verifique se existe uma ligacdo galvanica e continua na blindagem/conduta entre
o acionamento e o motor.

Ligue a blindagem/conduta ao terminal de terra de protecao do acionamento e
do motor.
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Condutas do cabo de controlo separadas

Passe os cabos de controlo de 24 V CC e 230 V CA (120 V CA) em condutas separadas,
exceto se o cabo de 24 V CC estiver isolado para 230 V CA (120 V CA) ou isolado com
uma manga de isolamento para 230 V CA (120 V CA).

\

(120 V AC)

Implementacao de protecao contra curto-circuito e sobrecar-
ga térmica

Protecdo do acionamento e cabo de poténcia de entrada em curto-
circuitos

Proteja o acionamento com fusiveis e o cabo de entrada com fusiveis ou um disjuntor.

|
/. o

|_— | 77 ~
auil]
A1

Dimensione os fusiveis ou disjuntores de acordo com os regulamentos locais para a
protecdo do cabo de entrada. Selecione os fusiveis ou os disjuntores para o acionamento
de acordo com as instru¢des apresentadas nos dados técnicos. Os fusiveis para a
protecao do acionamento restringem os danos no acionamento e evitam danos no
equipamento circundante em caso de curto-circuito no interior do acionamento.

Nota: Se os fusiveis ou disjuntores para protecdo do acionamento forem colocados na
placa de distribuicdo e o cabo de entrada for dimensionado de acordo com a corrente
de entrada nominal do acionamento, apresentada nos dados técnicos, os fusiveis ou
disjuntores protegem o cabo de entrada no caso de situag¢oes de curto-circuito, restrin-
gem os danos no acionamento e previnem danos nos equipamentos circundantes em
caso de um curto-circuito no interior do acionamento. Nao sdo necessarios fusiveis ou
disjuntores separados para protecao do cabo de entrada.
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AVISO!

A Dado o principio de operagao inerente e a construcao do disjuntor, independen-
temente do fabricante, em caso de curto-circuito podem ser libertados gases
ionizados quentes do invélucro do disjuntor. Para assegurar o uso seguro, preste
atencdo especial ainstalagao e localizagdo dos disjuntores. Cumpra as instrugdes
do fabricante.

Protecao do motor e do cabo do motor em curto-circuitos

O acionamento protege o cabo do motor e o motor numa situagao de curto-circuito
quando:

« 0 cabo do motor esta corretamente dimensionado

+ otipo de cabo do motor estd em conformidade com as diretrizes de selecao de
cabos de motor para acionamentos ABB

. ocomprimento do cabo nao excede o comprimento maximo permitido especificado
para o acionamento

« apoténcia nominal do motor (99,10) ajustado no acionamento é igual ao valor
mostrado na placa de poténcia do motor.

O circuito de protecdo de curto-circuito da saida de poténcia cumpre os requisitos da
IEC 60364-4-412005/AMD1.
Protecao do acionamento contra sobrecarga térmica

O acionamento tem protecdo contra sobrecarga como standard.

Protecao do cabo de entrada de poténcia contra sobrecarga térmica

O acionamento tem protecao contra sobrecarga como standard. Se o dimensionamento
do cabo de alimentagdo de entrada estiver correto, a protecao contra sobrecarga do

acionamento protege também o cabo contra sobrecarga. No caso de cabos de alimen-
tacdo de entrada paralelos, pode ser necessario proteger cada cabo separadamente.

Cumpra os regulamentos locais.

Protecao dos cabos do motor contra sobrecarga térmica

O acionamento os cabos do motor contra sobrecarga térmica se os cabos estiverem
dimensionados de acordo com a corrente de saida nominal do acionamento. Nao sao
necessarios dispositivos de protecao térmica adicionais.
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AVISO!

ASe o acionamento estiver ligado a varios motores, utilize uma protecao contra
sobrecarga separada para cada cabo de motor e para o motor. A protecdo contra
sobrecarga do acionamento esta sintonizada para a carga total do motor. Pode
ndo detetar uma sobrecarga em apenas um circuito do motor.

América do Norte: O cédigo local (NEC) requer uma protecdo contra sobrecarga
e uma protecdo contra curto-circuito para cada circuito do motor. Use, por
exemplo:

- aprotetor de motor manual
« disjuntor, contacto ou relé de sobrecarga ou

. fusiveis, contactor e relé de sobrecarga.

Protecao do motor contra sobrecarga térmica

Segundo as normas, o motor deve ser protegido contra sobrecarga térmica e a corrente
deve ser desligada quando é detetada sobrecarga. O acionamento inclui uma funcao
de protecdo térmica que protege o motor e desliga a corrente quando necessario. De-
pendendo do valor de um parametro do acionamento, a fungdo monitoriza um valor
calculado de temperatura (baseado num modelo térmico de motor) ou uma indicacao
da temperatura atual fornecida pelos sensores de temperatura do motor.

O modelo de protegao térmica do motor suporta retencao de memoria térmica e sen-
sibilidade a velocidade. O utilizador pode ajustar ainda mais o modelo térmico, inserindo
dados adicionais do motor e da carga.

Os sensores de temperatura mais comuns sao PTC ou Pt100.:

Para mais informacao, consulte o manual de firmware.

Protecao do motor contra sobrecarga sem modelo térmico ou sensores
de temperatura

A protecdo contra sobrecarga do motor protege o motor contra sobrecarga sem usar
o modelo térmico do motor ou sensores de temperatura.

A protecao contra sobrecarga do motor é necessdria e especificada por diversas normas,
incluindo a US National Electric Code (NEC) e a norma comum UL/IEC 61800-5-1 em
conjunto com UL/IEC 60947-4-1. As normas permitem protecado de sobrecarga do
motor sem sensores de temperatura exteriores.

O recurso de protecdo permite que o utilizador especifique a classe de operagao da
mesma maneira que os relés de sobrecarga sao especificados nas normas UL/IEC 60947-
4-1e NEMAICS 2.

A protecao contra sobrecarga do motor suporta retencdo de meméria térmica e sensi-
bilidade de velocidade.

Para mais informacao, consulte o manual de firmware do acionamento.
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Protecao do acionamento contra falhas a terra

O acionamento esta equipado com uma fungao interna de protegdo de falha a terra
para proteger a unidade contra falhas a terra no motor e no cabo do motor. Esta ndo
é uma caracteristica de segurancga de pessoas ou protecao contra incéndios. Consulte
o manual de firmware para mais informacao.

Compatibilidade com o dispositivo de corrente residual

Este acionamento é adequado para ser usado com dispositivos de corrente residual
do Tipo B.

Nota: Como norma, o acionamento contém condensadores ligados entre o circuito
principal e o chassis. Os condensadores e os cabos longos do motor aumentam a cor-
rente de fugas a terra e podem provocar falhas incémodas em dispositivos de corrente
residual.

Ligacao dos acionamentos a um sistema CC comum

Consulte

Implementacao da funcao de paragem de emergéncia

Por razbes de segurancga, instale os dispositivos de paragem de emergéncia em cada
estacdo de controlo do operador e em outros locais onde a paragem de emergéncia
possa ser necessaria. Implemente a paragem de emergéncia de acordo com as normas
relevantes.

Nota: E possivel usar a funcio de Bindrio seguro off do acionamento para implementar
a fungdo de Paragem de emergéncia.

Implementacao da funcao de Binario seguro off

Consulte

Implementacao das fungoes fornecidas pelo médulo de
funcoes de seguranca FSO

Pode encomendar o acionamento com um médulo de fun¢des de seguranga FSO-12
(opgao +Q973) ou um méddulo de fungdes de seguranga FSO-21 (opgao +Q972). Um
modulo FSO permite a implementacao de fungdes como Controlo de travagem segura
(SBC), Paragem segura 1 (SS1), Paragem de emergéncia segura (SSE), Velocidade limi-
tada em seguranca (SLS) e Velocidade maxima segura (SMS).

Os ajustes do médulo FSO encontram-se nos valores por defeito quando entregue
pela fabrica. A cablagem do circuito externo de seguranca e a configuragao do médulo
FSO sao da responsabilidade do utilizador.
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O médulo FSO reserva a ligagao standard do Binario seguro off (STO) da unidade de
controlo do acionamento. O STO também pode ser usado por outros circuitos de segu-
rancga através do moédulo FSO.

Consulte o manual de hardware apropriado para mais informacao.

Nome Cédigo
Manual do utilizador do médulo de fungdes de seguranga FSO-12 3AXD50000015612
Manual do utilizador do médulo de fungdes de seguranga FSO-21 3AXD50000015614

Implementacao da protecao térmica do motor com certifi-
cacao ATEX

Com a opgao +Q971, o acionamento disponibiliza a funcdo certificada de desconexao
segura de motor ATEX sem contactor, usando a funcdo de Binario seguro off do acio-
namento. Para implementar a protecdo térmica de um motor em atmosfera explosiva
(motor Ex), também deve:

« usar um motor EX com certificacao ATEX

. encomende um mddulo de protecdo com termistor certificado ATEX para o aciona-
mento (opgdo +L537), ou adquira e instale um relé de protecao compativel com
ATEX

- realizar as ligagbes necessarias.

Para mais informacgdes, consulte:

Manual do utilizador Cédigo do ma-
nual
(Inglés)

Guia de aplicagdo da funcdo de desconexdo segura com certificagdo ATEX, | 3AUA0000132231
Ex Il (2) GD para acionamentos ACS880 (+Q971)

Manual do utilizador do mdédulo de protecao termistor FPTC-02 com certifi- | 3AXD50000027782
cacdo ATEX, Ex Il (2) GD (opgao +L537+Q971) para acionamentos ACS880

Implementacao da funcao ultrapassagem de perda de
poténcia

Se a entrada de tensao de alimentacao for interrompida, o acionamento continua a
funcionar utilizando a energia cinética do motor em rotacao. O acionamento continua
completamente operacional enquanto o motor rodar e gerar energia para o acionamen-
to.

Se equipar o acionamento com um contactor principal ou disjuntor, certifique-se de
que este restabelece a poténcia de entrada do acionamento apds uma breve pausa. O
contactor deve voltar a ligar-se automaticamente apds a interrupgao, ou permanecer
fechado durante a interrupc¢do. Dependendo do desenho do circuito de controlo do
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contactor, isto pode exigir um circuito de retencao adicional, uma fonte de alimentacao
auxiliar ininterrupta ou um buffer de alimentacao auxiliar.

Nota: Se a falha de poténcia for tdo longa que o acionamento dispare por subtensao,
serdo necessarios um rearme de falha e um novo comando de arranque para continuar
a operacao.

Implemente a funcao de ultrapassagem de perda de poténcia, como se segue:

1. Ative a fungdo de ultrapassagem de perda de poténcia do acionamento com o
(parametro 30.31).

2. Seainstalacdo estiver equipada com um contactor principal, previna o disparo do
mesmo numa quebra de alimentacdo de entrada. Use, por exemplo, um relé de
atraso de tempo (paragem) no circuito de controlo do contactor.

3. Ative o rearme automatico do motor apds uma falha de poténcia curta:
« Dependendo do modo de controlo do motor que esta a ser usado, defina o
modo de arranque automatico (parametro 21.01 ou 21.19).
. Defina o tempo para o rearme automatico (parametro 21.18).

AVISO!

A Certifique-se de que o arranque em rotagao do motor ndo causa nenhum perigo.
Em caso de duvida, ndo implemente a fungdo de ultrapassagem de perda de
poténcia.

Uso de condensadores de compensacao do fator de poténcia
com o acionamento
A compensacao do fator de poténcia ndo é necessaria com acionamento CA. No entanto,

se um acionamento vai ser ligado a um sistema com condensadores de compensacao
instalados, note as seguintes restricdes.

AVISO!

A Nao ligue condensadores do fator de poténcia ou filtros de harmdnicas aos cabos
do motor (entre o acionamento e o motor). Estes ndo foram desenhados para
serem usados com acionamentos CA e podem provocar danos permanentes no
acionamento ou nos préprios condensadores e/ou filtros.

Se existirem condensadores de compensacao do fator de poténcia em paralelo com a
entrada do acionamento:

1. Naoligue um condensador de alta poténcia a linha de poténcia enquanto o aciona-
mento estd ligado. Esta ligacdo provoca tensdes transitérias que podem disparar
ou mesmo danificar o acionamento.

2. Seacarga do condensador é aumentada/diminuida passo a passo quando o
acionamento CA é ligado a linha de poténcia, assegure-se de que os passos de li-
gacao sao suficientemente baixos para ndo provocar transientes de tensao que
fazem disparar o acionamento.
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3. Confirme seaunidade de compensacgao do fator de poténcia é adequada para usar
em sistemas com acionamentos CA, ou seja, com cargas geradoras de harmdnicas.
Nestes sistemas, a unidade de compensacao deve ser equipada com uma
reactancia de bloqueio ou com um filtro de harménicas.

Controlar um contactor entre o acionamento e o motor

O controlo do contator de saida depende de como usa o acionamento, ou seja, qual o
modo de controlo do motor e qual modo de paragem do motor que selecionou.

Se tiver o modo DTC de controlo do motor e o modo de paragem de rampa do motor
selecionados, use esta sequéncia de operacdo para abrir o contactor:

1. Dé&um comando ao acionamento.
2. Espere até o acionamento desacelerar o motor até a velocidade zero.
3. Abra o contactor.

Se tiver o modo DTC de controlo do motor e a paragem do motor por inércia, ou modo
de controlo escalar selecionados, abra o contactor como se segue:

1. Dé&um comando ao acionamento.

2. Abra o contactor.

AVISO!

& Quando o modo DTC de controlo do motor estiver a ser usado, nunca abra o
contactor de saida enquanto o acionamento controla o motor. O modo DTC de
controlo do motor funciona extremamente rapido, muito mais rapido do que um
contactor demora a abrir os seus contactos. Quando o contactor comeca a abrir
enquanto o acionamento controla o motor, o controlo DTC tentard manter a
corrente de carga aumentando imediatamente a tensado de saida do acionamento
para o maximo. Isto ira danificar, ou mesmo queimar completamente o motor.

Implementacao de uma ligacao bypass

Se for requerido bypass, use contactores com encravamento mecanico ou elétrico entre
0 motor e o acionamento e entre o motor e a linha de poténcia. Certifique-se, com o
encravamento, de que os contactores ndo podem ser fechados em simultaneo. Ainsta-
lacdo deve ser claramente marcada como definido na IEC/EN 61800-5-1, sub-clausula
6.5.3, por exemplo, "ESTA MAQUINA ARRANCA AUTOMATICAMENTE".

AVISO!
A Nunca ligue a saida do acionamento a rede elétrica de poténcia. A ligacdo pode
danificar o acionamento.

Exemplo de ligagdo bypass

Abaixo é apresentado um exemplo de uma ligagado bypass.
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Comutacgao da alimentacao do motor do acionamento para direto-na-linha

1. Pare o acionamento e o motor com a consola de programacao (acionamento em
modo de controlo local) ou com o sinal externo de paragem (acionamento em
modo de controlo remoto).

2. Abra o contactor principal do acionamento com S11.

3. Comute a alimentacao do motor do acionamento para direto-na-linha com S40.
4. Espere durante 10 segundos para deixar a magnetizagdao do motor dissipar.
5

Arranque o motor com S41.

Comutacgao da alimentacao do motor de direto-na-linha para o acionamento
1. Pare o motor com S42.
2. Comute a alimentacao do motor de direto-na-linha para o acionamento com S40.

3. Feche o contactor principal do acionamento com o interruptor S11 (-> rodar para
a posicdo ST durante dois segundos e deixar na posicao 1).

4. Arranque o acionamento e o motor com a consola de programacao (acionamento
em modo de controlo local) ou com o sinal externo de paragem (acionamento em
modo de controlo remoto).

Protecao do contactos das saidas a relé

Quando desligadas as cargas indutivas (relés, contactores, motores), estas provocam
picos de tensao.

Os contactos a relé na unidade de controlo do acionamento estdo protegidos com
varistores (250 V) contra picos de sobretensao. Apesar disto, é recomendado equipar
as cargas indutivas com circuitos de atenuacgao de ruido (varistores, filtros RC [CA] ou
diodos [CC]) para minimizar a emissdao EMC quando estao desligadas. Se nao forem
suprimidos, os disturbios podem ligar-se capacitativa ou indutivamente a outros con-
dutores do cabo de controlo e provocar o mau funcionamento de outras partes do
sistema.

Instale o componente de protecdao o mais proximo possivel da carga indutiva. Nao
instale os componentes de protecdo nas saidas a relé.
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Implementar a ligagcao de um sensor de temperatura do mo-
tor

AVISO!
AA IEC 61800-5-1 requer isolamento duplo ou reforcado entre as partes vivas e as
partes acessiveis quando:

. as partes acessiveis ndo sao condutoras, ou

. as partes acessiveis sdo condutoras, mas ndo estdo ligadas a terra de pro-
tecdo.

Cumpra com este requisito ao planear a ligacdo do sensor de temperatura do
motor ao acionamento.

Para ligar um sensor de temperatura do motor e outros componentes similares ao
acionamento, existem quatro alternativas:

1. Seexistirisolamento duplo ou reforcado entre o sensor e as partes vivas do motor,
é possivel ligar o sensor diretamente as entradas do acionamento.

2. Se existir isolamento basico entre o sensor e as partes vivas do motor, é possivel
ligar o sensor as entradas analdgica do acionamento se todos os circuitos ligados
as entradas digitais e analégicas do acionamento (normalmente circuitos com
tensdo extra baixa) estiverem protegidos contra contacto e isolados comisolamento
basico dos outros circuitos de baixa tensao. O isolamento deve ser dimensionado
para o mesmo nivel de tensao do circuito principal do acionamento. De notar que
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os circuitos de tensao extra baixa (tais como 24 V CC) normalmente nao cumprem
com estes requisitos.

3. Pode ligar o sensor ao acionamento através de um médulo opcional. O sensor e o
maodulo devem formar um isolamento duplo ou reforcado entre as partes ativas
do motor e a unidade de controlo do acionamento. Consulte a sec¢do Ligacao do
sensor de temperatura do motor ao acionamento através de um mddulo opcional
(pagina 100).

4. Podeligar o sensorauma entrada digital do acionamento através de um relé externo
do cliente. O sensor e o relé devem formar um isolamento duplo ou reforcado entre
as partes ativas do motor e a unidade de controlo do acionamento. Consulte a
seccdo Ligacao de um sensor de temperatura ao acionamento através de um relé
(pagina 101).

Ligacao do sensor de temperatura de um motor ao acionamento
através de um moédulo opcional
Esta tabela apresenta:

« tipos de médulos opcionais que pode usar para a ligacdo do sensor de temperatura
do motor

. isolamento ou nivel de isolamento que cada mddulo opcional forma entre o seu
conector do sensor de temperatura e outros conectores

. tipos de sensores de temperatura que pode ligar a cada mdédulo opcional

« orequisito de isolamento do sensor de temperatura para formar, juntamente com
o isolamento do médulo opcional, um isolamento reforcado entre as partes ativas
do motor e a unidade de controlo do acionamento.

Médulo opcional Tipo de sensor de tempe- | Requisito deisolamen-
ratura to do sensor de tempe-
ratura
Tipo Isolamento PTC KTY | Pt100,
Pt1000
FIO-11 Isolamento galvanico entre o co- X X X Isolamento reforcado

nector do sensor e o conector da
unidade de controlo do aciona-
mento. Sem isolamento entre o
conector do sensor e outros co-
nectores de E/S.

FlO-21 Isolamento galvanico entre o co- X X X Isolamento reforcado
nector do sensor e outros conec-
tores (incluindo o conector da
unidade de controlo do aciona-
mento).
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Médulo opcional

Tipo de sensor de tempe-
ratura

Tipo

Isolamento

PTC KTY | Ptl100,

Pt1000

Requisito de isolamen-
to do sensor de tempe-
ratura

FEN-01

Isolamento galvanico entre o co-
nector do sensor e o conector da
unidade de controlo do aciona-
mento. Sem isolamento entre o
conector do sensor e a saida de
emulacao do codificador TTL.

Isolamento reforcado

FEN-11

Isolamento galvanico entre o co-
nector do sensor e o conector da
unidade de controlo do aciona-
mento. Sem isolamento entre o
conector do sensor e a saida de
emulagéo do codificador TTL.

Isolamento reforcado

FEN-21

FEN-31

Isolamento galvanico entre o co-
nector do sensor e o conector da
unidade de controlo do aciona-
mento. Sem isolamento entre o
conector do sensor e a saida de
emulagao do codificador TTL.

Isolamento galvanico entre o co-
nector do sensor e o conector da
unidade de controlo do aciona-
mento. Sem isolamento entre o
conector do sensor e outros co-
nectores.

Isolamento reforcado

Isolamento reforcado

FAIO-01

FPTC-
01/02Y

Isolamento basico entre o conec-
tor do sensor e o conector da
unidade de controlo do aciona-
mento. Sem isolamento entre o
conector do sensor e outros co-
nectores de E/S.

Isolamento reforcado entre o co-
nector do sensor e outros conec-
tores (incluindo o conector da
unidade de controlo do aciona-
mento).

) Adequado para uso em fungdes de segurancga (SIL2 / PL c)

Isolamento reforcado
ou basico. Com isola-
mento basico, os ou-
tros conectoresdeE/S
do médulo opcional
devem ser mantidos
desligados.

Nenhum requisito espe-
cial

Para mais informacodes, consulte o manual do utilizador do mddulo opcional aplicavel.
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Ligacdo do sensor de temperatura do motor ao acionamento através
de um relé

PTC (IEC 60800-5-1)

Classe A. Esta tabela mostra o requisito de isolamento para um relé externo do cliente,
e o requisito de isolamento para o sensor para cumprir a classe de tensao decisiva A
(isolamento duplo).

Relé PTC Requisito de isolamento do
N sensor de temperatura
Tipo Isolamento
Relé externo Isolamento basico.6 kV Isolamento basico

Classe B. A tensao decisiva classe B (isolamento basico) é fornecida com um relé 6 kV.
Os circuitos ligados a todas as entradas e saidas de protecdao do motor devem ser
protegidos contra contacto direto.

Pt100 (IEC 90800-5-1)

Classe B. A tensao decisiva classe B (isolamento basico) pode ser obtida quando existe
isolamento basico entre o sensor e as partes ativas do motor. Os circuitos ligados a
todas as entradas e saidas de protecao do motor devem ser protegidos contra contacto
direto.

Relé P100 Requisito de isolamento do
- sensor de temperatura entre
Tipo Isolamento o sensor e as partes ativas do
motor

Relé externo Isolamento basico.6 kV Isolamento basico
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Instalacao elétrica - Global
(IEC)

Conteudo deste capitulo

Este capitulo apresenta instrugdes sobre as ligagdes do acionamento.

Segurancga

AVISO!

Se ndo é um profissional elétrico qualificado, nao realize qualquer trabalho de
instalacdo ou de manutencao. Cumpra as instrugdes de seguranca do acionamen-
to. Seasignorar, podem ocorrer ferimentos ou morte, ou danos no equipamento.

Ferramentas necessarias

Para realizar a instalacdo elétrica, sdo necessarias as seguintes ferramentas:

« descarnador de fios

« conjunto de chaves de parafusos (Torx, plana e/ou Phillips, como apropriado)

. chave de binario.

Ligacao a terra a blindagem do cabo do motor no lado do
motor

Para uma interferéncia minima de radiofrequéncia, ligue a terra a blindagem do cabo
a 360 graus na entrada de cabo da caixa de terminais do motor.
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Medicao do isolamento

Medicao da resisténcia de isolamento do conversor de frequéncia

AVISO!
A N&ao realize qualquer teste de tolerancia de tensao ou testes de resisténcia do

isolamento a qualquer parte do acionamento, pois os testes podem danificar o
acionamento. Todos os acionamentos foram testados na fabrica quanto ao iso-
lamento entre o circuito principal e o chassis. Além disso, existem circuitos de
limitagao de tensdo no interior do acionamento que podem cortar a tensdo de
teste imediatamente.

Medicao daresisténcia de isolamento do cabo de entrada de poténcia

Antes de ligar o cabo de alimentacgdo de entrada ao conversor de frequéncia, meca a
sua resisténcia de isolamento de acordo com a regulamentacao local.

Medicao da resisténcia de isolamento do motor e do cabo do motor

AVISO!
AA Cumpraas instrucdes de seguranca do acionamento. Se ignorar as mesmas,

podem ocorrer ferimentos ou morte, ou danos no equipamento. Se nao
for um eletricista profissional qualificado, ndo realize trabalhos de insta-
lagcdo, comissionamento ou de manutencao.

Execute 0s passos na secg¢ao Precaucoes de seguranca elétrica (pagina 18) antes
de iniciar o trabalho.

Confirme se o cabo do motor esta desligado dos terminais de saida do acionamento.

Meca a resisténcia de isolamento entre cada condutor de fase e o condutor de
protecao de terra. Use uma tensdo de medicdo de 1000 V CC. A resisténcia de iso-
lamento de um motor ABB deve ser superior a 100 Mohm (valor de referéncia a
25 °C ou [77 °F]). Sobre a resisténcia do isolamento de outros motores, consulte
as instrucoes do fabricante.

Nota: A presenca de humidade no interior da do motor reduz a resisténcia do iso-
lamento. Se suspeitar da presenca de humidade no motor, seque-o e realize nova-
mente a medicao.
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U1-PE, V1-PE, W1-PE

1000 vV DC,
> 100 Mohm

Medicao da resisténcia de isolamento do circuito da resisténcia de
travagem

AVISO!

M Cumpra as instrucdes de seguranca do acionamento. Se ignorar as mesmas,
podem ocorrer ferimentos ou morte, ou danos no equipamento. Se nao
for um eletricista profissional qualificado, ndo realize trabalhos de insta-
lacdo, comissionamento ou de manutencao.

1. E necessario parar o acionamento e executar os passos na seccio Precaucdes de
seguranca elétrica (pagina 18) antes de iniciar o trabalho.

2. Confirme se o cabo da resisténcia estd ligado a resisténcia, e desligado dos termi-
nais de saida do acionamento.

3. Naextremidade do acionamento, ligue os condutores R+ e R- do cabo da resisténcia
em conjunto. Meca a resisténcia do isolamento entre os condutores e o condutor
PE com uma tensdo de medicao de 1000 V CC. A resisténcia de isolamento deve
ser superior a1 Mohm.

1000 V DC,
>1 Mohm

PE

Verificacao de compatibilidade do sistema de ligacao a terra

Um acionamento com varistores terra-para-fase ligados pode ser instalado num sistema
TN ligado a terra simetricamente. Se instalar o acionamento num outro sistema, pode
ser necessario desligar o filtro EMC e o varistor terra-para-fase. Consulte ACS880 frames
R1 to R11 EMC filter and ground-to-phase varistor disconnecting instructions
(3AUA0000125152 [English]).
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AVISO! Ndo instale o acionamento com as opgdes de filtro EMC +E200 ou +E202
num sistema para o qual o filtro ndo é adequado. Isto pode ser perigoso ou dani-
ficar o acionamento.

AVISO! Ndo instale o acionamento com o varistor terra-para-fase ligado a um
sistema cujo varistor ndo seja o adequado. Se o fizer, o circuito de varistores
pode ser danificado.

Sistemas delta 525...690 V ligados a terra numa rede flutuante e no
ponto médio

AVISO!

A Ndo instale o acionamento num sistema delta 525...690 V ligado a terra numa
rede flutuante e no ponto médio delta. Desligar o filtro EMC e o varistor de terra-
fase ndo previne danos no acionamento..
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Ligacao dos cabos de poténcia

Esquema de ligacao

L1 | L2 | L3 @ R- R+ ubDC- T1/U | T2/V| T3/W

(PE) PE (PE) L1 L2 L3

A | Acionamento

1 | para alternativas, consulte a secgdo Selecio do dispositivo de corte da alimentacéo princi-
pal (pagina 61).

2 | Use um cabo PE de ligagdo a terra separado (2a) ou um cabo com um condutor PE separado
(2b) se a condutividade da blindagem ndao cumprir com os requisitos para o condutor PE.
Consulte a secgdo Selecao dos cabos de poténcia (pagina 72).

3 | Erecomendada a ligagdo a terra a 360-graus se for usado cabo blindado. Ligue a terra a
outra extremidade da blindagem do cabo de entrada ou do condutor PE no quadro de dis-
tribuicao.

4 | E necesséria a ligacdo a terra a 360 graus.

5 | Resisténcia de travagem externa

6 | Use um cabo de ligagio a terra separado se a blindagem nio cumprir com os requisitos da
IEC 61800-5-1 e ndo existir um condutor simetricamente construido no cabo. Consulte a
secgao Selecdo dos cabos de poténcia (pagina 72).

7 | Filtro ou filtro sinusoidal du/dt (opcional, consulte Filtros (pagina 279)).
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Nota: Se existir um condutor de ligacdo a terra simetricamente construido no cabo do motor,
além da blindagem condutora, ligue o condutor de ligagdo a terra ao terminal de ligagdo a terra
nos lados do motor e do acionamento.

N&o use um cabo de motor de construcdo assimétrica para motores acima de 30 kW. A ligagdo
do seu quarto condutor na extremidade do motor aumenta as correntes dos rolamentos e pro-

voca um desgaste extra.
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Procedimento de ligagao para chassis R1 a R3
Desaperte os parafusos de montagem nos lados da tampa frontal.
Remova a tampa fazendo a mesma deslizar para a frente.

Cole o autocolante de aviso de tensao residual no idioma local a plataforma de
contagem da consola de programacao.

Remova os bucins de borracha da placa de entrada para os cabos a serem ligados.

Acionamentos IP21: Aperte os grampos Romex (incluidos na entrega num saco
plastico) nos orificios da placa guia de cabos.

Prepare as pontas dos cabos de entrada de poténcia e do motor como ilustrado
na figura.

Nota: A blindagem exposta sera ligada a terra a 360 graus.
Acionamentos IP21: Ligar a terra as blindagens a 360 graus nos grampos Romex

apertando o conector na parte desnudada do cabo. Acionamentos IP55: Aperte os
grampos sobre as partes descarnadas dos cabos. Cuidado com as arestas afiadas.

Ligue a blindagem entrancada dos cabos de poténcia aos terminais de terra.

Ligue o condutor PE adicional (se usado, veja a pagina 19) do cabo de entrada ao
terminal de ligacao a terra.

Ligue os condutores de fase do cabo de entrada aos terminais L1,L2 e L3 e os
condutores de fase do cabo do motor aos terminais T1/U, T2/V e T3/W. Ligue os
condutores da resisténcia de travagem (se presente) aos terminais R+ e R-. Aperte
os parafusos com o binario apresentado na figura abaixo.

Instale a prateleira de ligacdo a terra do cabo de controlo na caixa de entrada de
cabos.

Fixe mecanicamente os cabos no exterior do acionamento.
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R1...R3

T L1, L2, L3, T1/U,
T2/V, T3/W, R-, @
[9) R+/UDC+, UDC
(N-m) (N-m)
Y i R1 0.6 1.8
9 R2 0.6 1.8
oo R3 1.7 1.8
P @) (P @) (@ @U R1,R2: 1.5 Nem (13.3 Ibfein)
= ] e R3:2 Nem (17 Ibfein)

1.5 Nem (13.3 Ibfein) |

R1,R2: 1.5 Nem (13.3 Ibf«in)
R3:2 Nem (17 lbfein)
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10.

M4x8 Torx T20
1.5N'm

Procedimento de ligacao para chassis R4 aR5

Retire a tampa frontal. Acionamentos IP21: Liberte o clipe de retengao com uma
chave de parafusos (a) e levante a tampa a partir do fundo (b).

Para acionamentos IP21: Remova a tampa da caixa de entrada de cabos desaper-
tando o parafuso de montagem.

Para chassis R4: Remova a blindagem EMC que separa a cablagem de entrada e de
saida, se necessario para facilitar a instalacao.

Remova a protecao dos terminais do cabo de poténcia, libertando os clipes e levan-
tando a blindagem a blindagem dos lados com uma chave de parafusos (b). Faca
os furos nos acrilicos para os cabos a instalar (b).

Cole o autocolante de aviso de tensao residual no idioma local junto do topo da
unidade de controlo.

Corte os furos adequados nos bucins de borracha. Faga deslizar os bucins para os
cabos. Passe os cabos através dos orificios da placa inferior e fixe os bucins aos
orificios.

Prepare as extremidades dos cabos de entrada de poténcia e do motor como ilus-
trado na figura. A blindagem exposta sera ligada a terra a 360 graus por baixo do
grampo de ligacao a terra.

Ligue a terra a 360 graus as blindagens do cabo por baixo dos grampos de ligagao
a terra. Cuidado com as arestas afiadas.

Ligue as blindagens entrancadas do cabo aos terminais de terra.

Ligue os condutores de fase do cabo de entrada aos terminais L1, L2 e L3 e os
condutores de fase do cabo do motor aos terminais T1/U, T2/V e T3/W. Aperte os
parafusos com o bindrio apresentado na figura abaixo.
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Nota: Para a instalacdo de terminais de cabo (chassis R5): Desligue o conector e

instale um terminal de cabo no borne terminal como se segue:

«  Retire o parafuso combi que fixa o conector ao seu poste terminal e puxe o
conector para fora.

« Aperte o terminal de cabo ao condutor.

«  Coloque o terminal de cabo no borne terminal. Rode a porca, no minimo duas
voltas, manualmente.

AVISO!

AAntes de usar ferramentas, certifique-se de que a porca/parafuso nao esta
transversal. A instalacdo transversal danifica o acionamento e representa
perigo.

- Desaperte a porca que fixa o conector ao seu poste terminal e puxe o conector
para fora.

« Aperte o terminal de cabo ao condutor.

« Coloque o terminal de cabo no borne terminal. Rode a porca, no minimo duas
voltas, manualmente.

nao estd transversal. A instalacdo transversal danifica o acionamento e
representa perigo.

é AVISO! Antes de usar ferramentas, certifique-se de que a porca/parafuso

« Aperte a porca com um binario de 5 N-m.

Instale a blindagem EMC separando a cablagem de entrada e de saida, se ainda
ndo tiver sido instalada.

Acionamentos Drives with option +D150: Passe o cabo da resisténcia de travagem
através do grampo do conjunto da resisténcia de travagem e do cabo de controlo.
Ligue os condutores aos terminais R+ e R- e aperte com o binario apresentado na
figura.

Reinstale a blindagem nos terminais de poténcia.

Fixe mecanicamente os cabos no exterior da unidade. Instale os bucins de borracha
ainda ndo usados nos orificios da placa passa-cabos.
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P21




Instalacdo elétrica — Global (IEC) 107

R4, R5
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R4, R5
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Procedimento de ligacao para chassis R6 a R9

Nota: Para chassis R6 a R9 sem opcao +H358, consulte também ACS880-01, ACS580-
01, ACH580-01, ACQ580-01 UK gland plate (+H358) installation guide (3AXD50000034735

English]).

1. Retire a tampa frontal. Para acionamentos IP21: Liberte o clipe de retencao com
uma chave de parafusos (a) e levante a tampa a partir do fundo (b).

2. Para acionamentos IP21: Remova a tampa da caixa de entrada de cabos desaper-
tando o parafuso de montagem.

3. Cole o autocolante de aviso de tensao residual no idioma local junto do topo da
unidade de controlo.

4. Removaas placas laterais da caixa de entrada de cabos desapertando os parafusos
de montagem.

5. Remova a protecdo dos terminais do cabo de poténcia, libertando os clipes nos
lados com uma chave de parafusos e levantando (a). Faca os furos nos acrilicos
para os cabos ainstalar (b).

6. Se forem instalados cabos paralelos (chassis R8 e R9): faga os furos nos acrilicos
dos terminais do cabo de poténcia para os cabos a serem instalados.

7. Prepare as extremidades dos cabos de entrada de poténcia e do motor como ilus-
trado na figura. A blindagem exposta sera ligada a terra a 360 graus por baixo do
grampo.

8. Corte os furos adequados nos bucins de borracha (a). Faga deslizar os bucins para
os cabos. Passe os cabos através dos orificios da placa inferior e fixe os bucins aos
orificios (b).

9. Aperteogrampo sobre a parte descarnada do cabo. Cuidado com as arestas afiadas.

10. Ligue as blindagens entrangadas dos cabos debaixo dos grampos de ligagdo a
terra.

11. Ligue os condutores de fase do cabo de entrada aos terminais L1,L2 e L3 e os

condutores de fase do cabo do motor aos terminais T1/U, T2/V e T3/W. Aperte os
parafusos com o binario apresentado na figura.



http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000034735&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000034735&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000034735&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
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Nota: Chassis R8 e R9: se colocar apenas um condutor no conector, a ABB recomenda
que o coloque por baixo da placa de pressao superior.

Nota: Desligar conectores (chassis R8 e R9)

A ABB nao recomenda que desligue os conectores. Se o fizer, retire e reinstale

o conector como segue.

Conectores L1,L2e L3

a. Retire o parafuso combi que fixa o conector ao seu poste terminal e puxe
o conector para fora.

b. Coloque o condutor por baixo da placa de pressao do conector e pré-
aperte ligeiramente o condutor.

c. Coloque o conector novamente no poste terminal. Rode a porca, no minimo
duas voltas, manualmente.

AVISO! Antes de usar ferramentas, certifique-se de que a porca/pa-
rafuso ndo esta transversal. A instalacdo transversal danifica o
acionamento e representa perigo.

d. Aperte o parafuso combi com um binario de 30 N-m.
e. Aperte o(s) condutor(es) para 40 N-m para o chassis R8 ou para 70 N-m
para o chassis R9.

Conectores T1/U, T2/V, T3/W

a.
b.

Remova a porca que fixa o conector ao seu barramento.

Coloque o condutor por baixo da placa de pressao do conector e pré-aperte
ligeiramente o condutor.

Coloque o conector de novo no seu barramento. Rode a porca, no minimo duas
voltas, manualmente.

AVISO! Antes de usar ferramentas, certifique-se de que a porca/parafuso
ndo estd transversal. A instalacdo transversal danifica o acionamento e
representa perigo.

Aperte a porca com um binario de 30 N-m.
Aperte o(s) condutor(es) para 40 N-m para o chassis R8 ou para 70 N-m para
o chassis R9.
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Nota: Instalacao do terminal de cabo (chassis R6 a R9): Desligue o conector e
instale um terminal de cabo no poste terminal/barramento como se segue:

Desaperte a porca que fixa o conector ao seu poste terminal e puxe o conector
para fora.

R-, R+, U/T1, V/T2, W/T3: Retire o parafuso combi que fixa o conector ao seu
poste terminal/barramento e puxe o conector para fora.

Aperte o terminal de cabo ao condutor.

L1, L2, L3: Coloque o terminal de cabo no poste terminal/barramento. Rode a
porca, no minimo duas voltas, manualmente.

AVISO! Antes de usar ferramentas, certifique-se de que a porca/parafuso
nao estd transversal. A instalagdo transversal danifica o acionamento e
representa perigo.

Aperte a porca para um binario de 16 N-m (chassis R6 e R7) e para um binario
de 30 N-m (chassis R8 a R9).

Acionamentos com opg¢do +D150: Ligue os condutores do cabo da resisténcia de

travagem aos terminais R+ e R-.

Se forem instalados cabos em paralelo (chassis R8 e R9), instale as prateleiras de

ligacdo a terra para os mesmos. Repita os passos 8 a 12.

Reinstale a blindagem nos terminais de poténcia.

Reinstale as placas laterais da caixa de entrada de cabos.

Instale a prateleira de ligagdo a terra do cabo de controlo na caixa de entrada de
cabos.
Fixe mecanicamente os cabos no exterior do acionamento. Instale os bucins de

borracha ainda nado usados nos orificios da placa passa-cabos.
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R6 ... R9
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Ligacao dos cabos de controlo

Consulte a sec¢do Unidades de controlo do acionamento (pagina 129) sobre as ligagoes
E/S de fabrica da macro Fébrica do programa de controlo primario do ACS880. Sobre
outras macros e programas de controlo, consulte o manual de firmware.

Processo de ligacao

Este esquema apresenta um exemplo de ligacdo dos cabos de controlo.

Nota: Use um parafuso de grampo de terra ndo utilizado. Se ndo estiver nenhum disponivel, ligue
a terra como apresentado.
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AVISO!
M Cumpraasinstrucdes de seguranca do acionamento. Se asignorar, podem

ocorrer ferimentos ou morte, ou danos no equipamento.

Repita os passos descritos em Precaucoes de seguranca elétrica (pagina 18).

Retire as tampas frontais. Consulte a seccdo Ligacao dos cabos de poténcia (pagi-
na 99).

Corte os furos adequados nos bucins de borracha e faga deslizar os bucins para
os cabos. Passe os cabos através dos orificios da placa inferior e fixe os bucins aos
orificios.

Conduza os cabos como apresentado abaixo.

Ligue a terra as blindagens exteriores de todos os cabos de controlo a 360 graus
no grampo de ligacdo a terra na caixa da entrada de cabo. Aperte o grampo para
1.5 N-m (13 Ibf-in). Mantenha as blindagens continuas o mais préximo possivel dos
terminais da unidade de controlo. Fixe os cabos mecanicamente nos grampos por
baixo da unidade de controlo. Chassis R1 a R3: Ligue a terra o par das blindagens
do cabo eligue a terra os cabos na grampo de ligagdo da caixa de entrada de cabos.

Chassis R4 a R9:Ligue a terra as blindagens dos pares de cabo e todos os fios no

grampo por baixo da unidade de controlo.

Ligue os condutores aos terminais apropriados da unidade de controlo e aperte
para 0.5 N-m (5 Ibf-in).

Nota:

Deixe as outras extremidades das blindagens do cabo de controlo desligadas ou
ligue as mesmas a terra indiretamente através de um condensador de alta frequén-
ciacom alguns nanofarads, ex, 3.3nF /630 V. A blindagem também pode ser ligada
a terra diretamente em ambas as extremidades se estiverem na mesma linha de
terra sem queda de tensao significativa entre as extremidades.

Mantenha os pares do fio de sinal torcidos o mais préximo possivel dos terminais.
Torcendo o fio juntamente com o seu fio de retorno reduzem-se os disturbios
causados pelo acoplamento indutivo.

N
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Ligacao de um PC

AVISO!
A N3ao ligue o PC diretamente ao conector da consola de programacgao da unidade
de controlo porque pode provocar danos.

Um PC (com, por exemplo, a ferramenta Drive Composer PC) pode ser ligado como se
segue:

1. Ligar uma consola de programacao ACS-AP-... ou ACH-AP-... a unidade
- inserindo a consola de programacao no suporte ou plataforma da consola, ou
« usando um cabo de rede Ethernet (por exemplo, Cat 5e).

2. Retire a tampa do conector USB na parte da frente da consola de programacao.

3. Ligue um cabo USB (Tipo A para Tipo Mini-B) entre o conector USB na consola de
programacao (3a) e uma porta USB livre no PC (3b).

4. Aconsolade programacdo apresentara umaindicacdo sempre que a ligacdo estiver
ativa.

5. Consulte a documentacgdo da ferramenta para PC para instrugdes de ajuste.

Barramento de consola (controlo de diversas unidades desde
uma consola de programacao)

Pode ser usada uma consola de programacao (ou PC) para controlar diversos aciona-
mentos (ou unidades inversoras, unidades de alimentacao, etc) construindo um barra-
mento de consola. Isto é feito através de uma cadeia em margarida as liga¢des da
consola de programacao dos acionamentos. Alguns acionamentos possuem os condu-
tores de consola (gémeos) necessarios no suporte da consola de programacao; os que
nao requerem a instalacdo de um mdédulo FDPI-02 (disponivel separadamente). Para
mais informacgdes, consulte a descricao de hardware e FDPI-02 diagnostics and panel
interface user’s manual (3AUA0000113618 [English]).

O comprimento maximo permitido da corrente de cabos é 100 m (328 ft).

1. Ligueaconsoladeprogramagao aum acionamento usando um cabo Ethernet (por
exemplo, Cat 5e).



https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AUA0000113618&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AUA0000113618&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
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«  Paraatribuir um nome ao acionamento, use Menu — Ajustes — Editar textos —
Acionamento.

« Use o parametro 49.01* para atribuir ao acionamento um nimero exclusivo de
ID de né

«  Se necessario, ajuste 0s outros parametros no grupo 49*

« Use o parametro 49.06 * para validar todas as alteracdes.

*O grupo de parametros é 149 com alimentacao (lado da linha), unidades de trava-

gem ou conversoras CC/CC.

Repita o acima para cada acionamento.

2. Com a consolaligada a uma unidade, ligue as unidades usando cabos Ethernet.

3. Ligue a terminacdo do barramento no acionamento que estd mais afastada da

consolas de programacao na cadeia.

« Com os acionamentos que possuem consola de programag¢ao montada na
tampa frontal, mova o interruptor de terminacao para a posigcao exterior.

. Comum mddulo FDPI-02, mova o interruptor de terminacdo S2 para a posicao
TERMINATED .

Verifique se a terminacdo do barramento esta desligada em todos os outros acio-

namentos.

4. Na consola de programacao, ligue a funcionalidade do barramento da consola
(Opcgodes — Selecionar acionamento — Barramento de consola). O acionamento a ser
controlado pode assim ser selecionado da lista em Op¢des — Selecionar acionamen-
to.

Se um PC estiver ligado a consola de programacao, os acionamentos no barramento
de consola sdo automaticamente apresentados na ferramenta Drive Composer.

Com conectores gémeos no suporte da consola de programagio:

aAnDn
ADD
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Com médulos FDPI-02:
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ACS880-01 IP55 (UL Tipo 12):

Instalacao de médulos opcionais

Em chassis R1 e R2, o conector a 90° ndo pode ser usado na Ranhura 1. Em outros
chassis, existem 50... 55 mm de espaco livre disponivel para o conector e o cabo nas
Ranhuras 1,2 e 3.

Em chassis R1...R3: Puxe a plataforma de montagem da consola de programacao para
aceder as ranhuras do mdédulo opcional.

AVISO!
Cumpraasinstrucdes de seguranca do acionamento. Se asignorar, podem
ocorrer ferimentos ou morte, ou danos no equipamento.

Preste atengao ao espaco livre requerido pela cablagem ou terminais que chegam aos
mddulos opcionais.
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1. Repita os passos descritos em Precaucoes de seguranca elétrica (pagina 18).
2. Retire o bloqueio (a).

Nota: A localizagdo do bloqueio depende do tipo de mddulo.

Instale o médulo numa ranhura de médulo opcional livre na unidade de controlo.
4. Pressione o bloqueio (a).
5. Aperte o parafuso de ligacdo a terra (b) para um binario de 0.8 N-m (7 Ibf-in).

Nota: O parafuso fixa as ligagoes e liga a terra o médulo. Essencial para cumprimen-
to dos requisitos EMC e para a operagao adequada do mdédulo.

AVISO!

A Nao use forca excessiva nem deixe o parafuso muito solto. O aperto excessivo
pode danificar o parafuso ou o médulo. Um parafuso solto pode causar uma
falha da operacao.

Q\ 6. Ligue a cablagem ao mdédulo. Cumpra as instrug¢des fornecidas na documentacgao
do mddulo.
Cablagem de fieldbus
1. Instale a prateleira de ligagdo a terra adicional.

2. Ligue aterra as blindagens exteriores dos cabos 360 graus ao grampo de ligacao
aterra.

3. Facga os furos na tampa da caixa de entrada de cabos para os cabos a instalar.
Instale a tampa da caixa de entrada de cabos.

4. Ligue o conector ao mdédulo de fieldbus.
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R6...R9
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Instalagao dos médulos de fungées de seguranca FSO-xx

O médulo das fun¢des de seguranca pode ser montado na Ranhura 2 da unidade de
controlo ou, nos chassis R7 a R9, também junto da unidade de controlo.
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Procedimento de instalacao

AVISO!
Cumpraasinstrucoes de seguranca do acionamento. Se as ignorar, podem
ocorrer ferimentos ou morte, ou danos no equipamento.

1. Repita os passos descritos em Precaucoes de seguranca elétrica (pagina 18).

2. Remova a tampa frontal. Consulte a sec¢do Ligacao dos cabos de poténcia (pagi-
na 99).

3. Insira o médulo cuidadosamente na sua posi¢do na unidade de controlo ou na sua
posicao junto da unidade de controlo.

4. Fixe o médulo com quatro parafusos. Nota: o parafuso de ligacdo a terra (a) é es-
sencial para cumprir os requisitos EMC e para o funcionamento correto do médulo.

5. Aperte o parafuso de ligacdo a terra dos componentes eletrénicos para 0.8 N-m.

6. Ligue o cabo de comunicagdo de dados a ranhura X110 no médulo e ao conector
X12 na unidade de controlo do acionamento.

7. Ligue os fios da funcdo Binario seguro off ao conector X111 no médulo e ao conector
XSTO na unidade de controlo do acionamento.

8. Ligue o cabo de alimentacdo externa de +24 V ao conector X112

9. Ligueosoutros cabos como apresentadoem FSO-12 safety functions module user’s
manual (3AXD50000015612 [English]) ou em FSO-21 safety functions module user’s
manual (3AXD50000015614 [English]).



http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000015612&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000015612&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000015614&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000015614&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
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Instalagdo na Ranhura 2. Para chassis R1...R3: Instalacdo junto da unidade de controlo
Puxe a plataforma de montagem da consola de (possivel nos chassis R7...R9)
programacao para aceder as ranhuras do médu-

lo opcional.
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Unidades de controlo do acio-
namento

Conteudo deste capitulo
Este capitulo
descreve as ligagdes da unidade de controlo usada no acionamento,

contém as especificagdes das entradas e das saidas da(s) unidade(s) de controlo.
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esquema ZCU-12

Descricao

XAl Entradas analdgicas

XAO Saidas analdgicas

XDI Entradas digitais

XDIO Entradas/saidas digitais

XD24 Encravamento entrada digital (DIIL)
e saida +24 V

XD2D | Ligagdo acionamento-para-aciona-
mento

XPOW | Entrada de poténcia externa

XRO1 Saida arelé SR1

XRO2 | Saidaarelé SR2

XRO3 | Saida arelé SR3

XSTO | Ligagdo de binario seguro off

X12 Ligacao para médulo de fungdes de
seguranca FSO

X13 Ligacdo da consola de programacdo

X202 Ranhura opcional 1

X203 Ranhura opcional 2

X204 Ranhura opcional 3

X205 Ligacdo da unidade de memdria
(unidade de memodria inserida na
imagem)

X208 Ligacdo da ventoinha de refrige-
ragao 1

X210 Ligagdo da ventoinha de refrige-
racdo 2

11,32 Jumpers de selecao de tensao/cor-
rente (31, J2) para entradas analégi-
cas

13 Interruptor de ligacao de terminagdo
acionamento-para-acionamento (J3)

J6 Interruptor de selecdo de terra da

entrada digital comum (36)
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Diagrama de E/S por defeito da inversor do acionamento

(ZCU-1x)
Ligacao | Termo ‘ Descricao
XPOW Entrada de poténcia externa
+24VI
+24V| GND 24V CC, 2 A min. (Sem mddulos opcionais)
2 GND

11, 32, XAl Tensao de referéncia e entradas analdgicas

XD2D Ligagdo acionamento-para-acionamento

+VREF |11V CC, R 1...10 kohm
1 |'VREF VREF 11V CC, R_1...10 koh
2 |-vrer|| - - » AL L. 10 kohm
3 |AGND AGND |Terra
4 All+ EAL+ Referéncia de velocidade
Sl Al- EAl- |0(2)...11V, Rjn > 200 kohm?
6 | A2+ selecionado pelo interruptor EAL.
u Al2- EA2+ Por defeito ndo usada.
Al2:1 Al1:l 2)
AU (AR EA2- | 0(4)...22 mA, Rjn = 100 ohm
EAL | ~ .
Selecdo corrente/tensdo EA1/EA2
EAL: U
XAO Saidas analégicas
SAl Velocidade motor rom
S 1 AO1
1 0...22 mA, R|_ <500 ohm
CDZ:‘:‘;[ 2 | AGND AGND
C) L ~ 3 AO2 SA2 Corrente motor
; j;\_\ 4 AGND AGND 0...22 mA, RL <500 ohm

: B B Ligacao mestre/seguidor, ligagdo acionamen-
2 A A tB?-para-acionamento ou fieldbus integrado
3 |BGND|| BGND
33| Ligagdo de terminagao acionamento-para-
acionamento
XRO1, XRO2, XRO3 Saidas a relé
NF Pronto para funcionar
1 | NC COM |250VCA/30VCC
k2 2 COM 2A
Kt 8 | no NA
1 NC NF Em funcionamento
\% 2 COM COM S5AO VCA/30VCC
—+ 3 NO
Fault % | T NG NA
= ——
2 CoM NF Falha (-1)
5 | No COM |250VCA/30vCC
2A
+24VD NA
DIOGND|
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Ligacao Termo Descricao
XD24 Saida de tensao auxiliar, encravamento digital 4)
< 4)
DIIL i
r a DIIL Permissao Func

2 | +24vD +24VD | +24 vV CC 200 mA

3 | DICOM || p|cOM | Terra da entrada digital

4 +24VD 5

5 DIOGND +24VD +24V CC200 mA )

DIOGND | Terra entrada/saida digital

XDIO Entradas/saidas digitais

ESD1 |Saida: Pronto para funcionar
ESD2 |Saida: A funcionar

1 DIO1
2 DIO2

J6 Selecao terra 6)

XDI Entradas digitais

ED1 Parar (0) / Arrancar (1)
ED2 Direto (0) / Inverso (1)

DI1 ED3 |Rearme

DI2 ED4 | selecionar tempo acel/desacel 7

DI3 ) s

Dia ED5 Velocidade constante 1 (1 = On) )
ED6 Por defeito, ndo usada.

DI5

DI6

- Os circuitos de binario seguro off devem ser fechados
para o acionamento arrancar.

X12 Ligacdo opgdes de seguranca
X13 Ligacdo da consola de programacao
X205 Ligacao da unidade de meméria

1) Corrente [0(4)...22 mA, Rin = 100 ohm] ou tensao [0(2)...11V, Rin > 200 kohm] entrada selecionada pelo inter-
ruptor EAL. Alterar o ajuste se for necessario reiniciar a unidade de controlo.

Corrente [0(4)...22 mA, Rin = 100 ohm] ou tensao [0(2)...11V, Rin > 200 kohm] entrada selecionada pelo inter-
ruptor EA2. Alterar o ajuste se for necessario reiniciar a unidade de controlo.

2

&

3 consulte a secgdo Conector XD2D (pagina 134)
4) Consultea secgdo Entrada DIIL (pagina 134).
A capacidade de carga total destas saidas é 4.8 W (200 mA a 24 V) menos a poténcia tomada por ESD1 e ESD2.

6) Determina se DICOM est4 separada de DIOGND (ie. referéncia comum para flutuagdo das entradas digitais;
na préatica, seleciona se as entradas digitais sdo usadas no modo dissipac¢do ou drenagem de corrente). Con-
sulte também Diagrama de isolamento de terra ZCU-1x (pagina 138). DICOM=DIOGND ON: DICOM ligado a
DIOGND. OFF: DICOM e DIOGND separado.

o= Rampas de aceleracdo/desaceleragdo definidas pelos parametros 23.12/23.13 em uso. 1 = Rampas de
aceleracdo/desaceleracdo definidas pelos pardmetros 23.14/23.15 em use.

8) Avelocidade constante 1 é definida pelo parametro 22.26.
9 Consulte o capitulo A Funcao de Binario seguro off (pagina 259).

O tamanho de cabo aceite por todos os terminais de parafuso (para cabo entrancado
e cabo sélido) é 0.5 ... 2.5 mm? (24...12 AWG). O binario é 0.5 N-m (5 Ibf-in).
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Informacao adicional sobre as ligagoes

Alimentacao de poténcia externa para a unidade de controlo (XPOW)

A unidade de controlo é alimentada a partir de uma fonte de 24 V DC, 2 A através do
bloco terminal XPOW.

O uso de uma alimentacdo externa é recomendada se

« aunidade de controlo for mantida operacional durante quebras de poténcia de
entrada, por exemplo, devido a comunicagao por fieldbus continua.

. for necessario reiniciar imediatamente apds as quebras de poténcia (ou seja, ndo
ser permitido atraso de arranque da unidade de controlo).

ED6 como entrada do sensor PTC

Podem ser ligados sensores PTC a esta entrada para medicao da temperatura do motor,
da seguinte forma. O sensor pode alternativamente ser ligado a um médulo de interface
de codificador FEN. Na extremidade do sensor do cabo, deixe os escudos desligados
ou ligue-os a terra indiretamente através de um condensador de alta frequéncia com
alguns nanofarads, por exemplo 3.3 nF / 630 V. A blindagem também pode ser ligada
diretamente a ambas as extremidades se estiverem na mesma linha de terra sem uma
queda de tensao significativa entre as extremidades. Consulte o manual de firmware
do inversor sobre os ajustes dos parametros.

r”" ] +24v ]

+t° +t° +t°

1 | Um a seis termistores PTC ligados em série

AVISO!

Como as entradas naimagem acima nado sao isoladas de acordo com a |IEC 60664,
aligacao do sensor de temperatura do motor requer isolamento duplo ou reforca-
do entre as partes ativas do motor e o sensor. Certifique-se de que a tensao nao
excede a tensdo maxima permitida sobre o sensor PTC.

EAl ou EA2 como entrada do sensor Pt100, Pt1000 ou KTY84

Os sensores para medigao da temperatura do motor podem ser ligados entre uma
entrada e saida analégica, um exemplo de ligacdo é mostrado abaixo. (Em alternativa,
pode ligar o KTY a um médulo de extensao de E/S analégicas FIO-11 ou FAIO-O1 ou a
um moddulo interface do codificador FEN). Na extremidade do sensor do cabo, deixe
os escudos desligados ou ligue-os a terra indiretamente através de um condensador
de alta frequéncia com alguns nanofarads, por exemplo 3.3 nF / 630 V. A blindagem
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também pode ser ligada diretamente a ambas as extremidades se estiverem na mesma
linha de terra sem uma queda de tensao significativa entre as extremidades.

4 , A1+
; l‘ _ Al- )
OPR S w »
L 77— —_ 4 L ? _d T 'I :
— — AOT ®

—— AGND

T

1 ‘ Um, dois ou trés sensores Pt100, Pt1000 ou PTC; ou um sensor KTY84

2 | Defina o tipo de entrada para a tensdo com o interruptor ou jumper apropriado na unidade
de controlo. Efetue o ajuste correspondente no programa de controlo no grupo de parame-
tros 12 EA Standard.

3 ‘ Selecione o modo de excitagdo no grupo de parametros 13 SA Standard.

AVISO!

AComo as entradas apresentadas acima nao sao isoladas de acordo com a
IEC 60664, a ligacdo do sensor de temperatura do motor requer isolamento duplo
ou reforcado entre as partes ativas do motor e o sensor. Certifique-se de que a
corrente ndo excede a corrente maxima permitida através do sensor
Pt100/Pt1000.

Entrada DIIL

A entrada DIIL é usada para a ligacio dos circuitos de seguranca. E entrada é parame-
trizada para parar a unidade quando o sinal de entrada é perdido.

Nota: Esta entrada NAO tem certificacio SIL ou PL.

Conector XD2D
O conector XD2D fornece uma ligagao RS-485 que pode ser usada para

« comunicagdo bdasica mestre/seguidor com um acionamento mestre e multiplos
seguidores

« controlo de fieldbus através da interface de fieldbus integrada (EFB), ou

« comunicacao acionamento-para-acionamento (D2D) implementada pela progra-
macao da aplicacdo..

Consulte o manual de firmware sobre os ajustes dos parametros relacionados.

Ative a terminacdo de barramento nas unidades nas extremidades da ligagao aciona-
mento-para-acionamento. Desative a terminagdo do barramento nas unidades intermé-
dias.
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Use cabo blindado multi par torcido com um par torcido para dados e um fio ou outro
par para terra do sinal (impedancia nominal de 100 ... 165 ohm, por exemplo, Bel-

den 9842) para a cablagem. Para a melhor imunidade, a ABB recomenda cabo de alta
qualidade. Manter o cabo o mais curto possivel. Evite circuitos fechados desnecessarios
e percursos paralelos préoximo de cabos de poténcia como cabos do motor.

O diagrama seguinte apresenta a cablagem entre as unidades de controlo.

ZCU-12

BGND | 3 <— ]
||‘—
<
2 ==
BGND | 3 [&———
|
'
||‘~'."_'
BGND | 3 —— |

O~ |« Qf ~ O~ [
N N N

Qo< Qlo|<« Qo<
J3 (I J3 I J3 (I

Binario seguro off (XSTO)
Consulte o capitulo A Funcao de Binario seguro off (pagina 259).

Nota: A entrada XSTO sé atua como uma verdadeira entrada de Binario seguro off na
unidade de controlo do inversor. Desenergizar os terminais IN1 e/ou IN2 das outras
unidades (alimentacdo, conversor CC/CC, ou unidade de travagem) ird parar a unidade
mas ndo constitui uma verdadeira funcao de seguranca.

Ligagao do médulo de fungbes de seguranca FSO (X12)

Consulte o manual do utilizador do médulo FSO aplicavel.
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Dados do conector

Alimentacdo de poténcia (XPOW)

Saidas a relé SR1...SR3
(XROL1...XRO3)

Saida +24 V (XD24:2 e XD24:4)

Passo do conector 5 mm, tamanho do cabo 0.5...2.5 mm?2

(22...12 AWG)
24V (+10%) CC, 2 A
Entrada de poténcia externa.

Passo do conector 5 mm, tamanho do cabo 0.5...2.5 mm?2

(22...12 AWG)
250VCA/30VCC,2A
Protegido por varistores

Passo do conector 5 mm, tamanho do cabo 0.5...2.5 mm?

(22...12 AWG)
A capacidade de carga total destas saidas é 4.8 W (200 mA
/ 24 V) menos a poténcia tomada por DIO1 e DIO2.

Entradas digitais ED1...ED6
(XDI:1...XDI:6)

Passo do conector 5 mm, tamanho do cabo 0.5...2.5 mm?2
(22...12 AWG)

Niveis l6gicos 24 V “0” <5V, “1” > 15V

Rjn: 2.0 kohm

Tipo de entrada: NPN/PNP (ED1...ED5), PNP (ED6)
Filtragem hardware: 0.04 ms, filtragem digital até 8 ms
ED6 (XDI:6) pode, em alternativa, ser usada como um sensor
PTC. “0” > 4 kohm, “1” < 1.5 kohm.

Imax: 15 mA (ED1...ED5), 5 mA (ED6)

Entrada de encravamento de arran-
que DIIL (XD24:1)

Entradas/saidas digitais DIO1 e
DIO2 (XDIO:1 e XDIO:2)

Selecdo do modo entrada/saida por
parametros.

A ESD1 pode ser configurada como
entrada de frequéncia (0...16 kHz
com filtragem hardware de 4 micros-
segundos) para sinal de onda de ni-
vel quadrado 24 V (ndo pode ser
usada onda sinusoidal ou outra
forma de onda). ESD2 pode ser
configurada como uma saida de
frequéncia de onda de nivel quadra-
do 24 V. Consulte o manual de
firmware, grupo de parametros
111/11.

Passo do conector 5 mm, tamanho do cabo 0.5...2.5 mm?2

(22...12 AWG)

Niveis l6gicos 24 V: “0” <5V, “1” > 15V

Rin: 2.0 kohm

Tipo de entrada: NPN/PNP

Filtragem hardware: 0.04 ms, filtragem digital até 8 ms

Passo do conector 5 mm, tamanho do cabo 0.5...2.5 mm?2

(22...12 AWG)

Como entradas: Niveis [6gicos 24 V: “0” <5V, “1” > 15 V. Rjp:
2.0 kohm. Filtragem: 1 ms.

As outputs: Corrente de saida total de +24VD limitada a 200
mA.

+24VD

T
Lop
-

Tensdo dereferéncia para entradas
analdgicas +VREF e -VREF
(XAl:1 e XAl:2)

Passo do conector 5 mm, tamanho do cabo 0.5...2.5 mm?2

(22...12 AWG)
10V £1% e -10 V 1%, Rjoad 1...10 kohm
Corrente maxima de saida: 10 mA
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Entradas analdgicas EAl e EA2
(XAL:4 ... XALT).

Selecdo do modo corrente/tenséo
por jumpers

Saida analdgicas SAL e SA2 (XAO)

Conector XD2D

Passo do conector 5 mm, tamanho do cabo 0.5...2.5 mm?2

(22...12 AWG)

Entrada de corrente: —20...20 mA, Rjh =100 ohm

Entrada de tensdo: -10...10 V, Rj, > 200 kohm

Entradas diferenciais, gama de modo comum *30 V
Intervalo de amostragem por canal: 0.25 ms

Filtragem hardware: 0.25 ms, filtragem digital ajustavel até
8 ms

Resolucdo: 11 bit + bit de sinal

Imprecisdo: 1% da escala completa da gama

Passo do conector 5 mm, tamanho do cabo 0.5... 2.5 mm?2

(22...12 AWG)

0...20 mA, Rjpad < 500 ohm

Gama de frequéncia: 0...300 Hz

Resolucdo: 11 bit + bit de sinal

Imprecisdo: 2% da escala completa da gama

Passo do conector 5 mm, tamanho do cabo 0.5...2.5 mm?2

(22...12 AWG)

Camada fisica: RS-485

Taxa de transmissao: 8 Mbit/s

Tipo de cabo: blindado multipar torcido com um par torcido
para dados e um fio ou outro par para terra do sinal (im-
pedancia nominal de 100 ... 165 ohm, por exemplo, Belden
9842)

Comprimento maximo da ligagdo: 50 m (164 ft)
Terminagao por jumper

Ligacdo Binario Seguro Off (XSTO)

Ligacdo consola de programacao
(X13)

Passo do conector 5 mm, tamanho do cabo 0.5...2.5 mm?2

(22...12 AWG)
Gama tensao de entrada: -3...30 V CC
Niveis Idgicos: “0” <5V, “1” > 17 V.

Nota: Para a unidade arrancar, ambas as liga¢des devem
ser “1”. Isto aplica-se a todas as unidades de controlo (in-
cluindo accionamento, inversor, alimentagao, travagem
conversor CC/CC, etc. unidades de controlo), mas a verda-
deira funcionalidade de Bindrio seguro offf é apenas conse-
guida através do conector XSTO da unidade de controlo do
acionamento/inversor.

Consumo corrente: 30 mA (chassis R1...R7) ou 12 mA
(chassis R8...R9) (continuo) por canal STO

EMC (imunidade) de acordo com a IEC 61326-3-1 e
IEC 61800-5-2

Conector: RJ-45
Comprimento do cabo < 100 m (328 ft)

Os terminais da unidade de controlo cumprem os requisitos de Protegdo Extra de Baixa Tensao
(PELV). Os requisitos PELV de uma saida a relé ndo sdo cumpridos se uma tensdo superior a 48V

for ligada a saida a relé.
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Diagrama de isolamento de terra ZCU-1x

XPOW
+24V1 1 N
GND 2 |f
XAl
+VREF 1
-VREF 2
AGND 3
A1+ 4
All- 5 Tensdo de modo comum entre
Al2+ 6 canais 30V
Al2- 7
AO
AO1 1
AGND 2 l
AO2 3
AGND 4
XD2D
B 1
A 2 1
BGND 3
XRO1, XRO2, XRO3
NC 1 — z
COM 12 L -
NO 13—
NC 21 i
COM 22 -
NO 23—
NC 31
COM 32 :l——%
NO 33— 1
XD24
DIIL 1
+24VD 2
DICOM 3
+24VD 4
DIOGND 5
XDIO
DIOT 1 |\
DIO2 2 |J
XDl
DI 1 *
DI2 2
DI3 3
DI4 4 J/
DI5 5
DI6 6
XSTO
OUT1 1
GND 2 l
IN1 3
IN2 4

* Ajustes do seletor de terra (J6)

Todas as entradas digitais partilham uma terra comum (DICOM ligada a DIOGND). Definicdo por
defeito.
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Aligagdo a terra das entradas digitais ED1...ED5 e DIIL (DICOM) é isolada da terra do sinal DIO

(DIOGND).
Tensao de isolamento 50 V.
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Lista de verificacao da insta-
lacao

Conteudo deste capitulo

Este capitulo contém uma lista para verificagdo da instalagdo mecanica e elétrica do
acionamento.

Lista de verificacao

Verifique a instalagdo mecanica e elétrica do acionamento antes do arranque. Percorra
a lista de verificagdo em conjunto com outra pessoa.

AVISO!

M Cumpraas instrucoes de seguranca do acionamento. Seignorar as mesmas,
podem ocorrer ferimentos ou morte, ou danos no equipamento. Se nao
for um eletricista profissional qualificado, ndo realize trabalhos de insta-
lacdo, comissionamento ou de manutencao.

AVISO!
E necessario parar o acionamento e executar 0os passos na sec¢ao
antes de iniciar o trabalho.

Confirme se...

As condi¢bes ambiente de operagao cumprem a especificagao das condi¢des ambiente O
do acionamento e a classificagdo da armacao (cédigo IP).

A tensdo de alimentagdo corresponde a tensdo de entrada do acionamento. Consulte a ]
etiqueta de designagao de tipo.
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Confirme se...
A resisténcia de isolamento do cabo de poténcia de entrada, cabo do motor e motor é ]
medida de acordo com os regulamentos locais e os manuais do acionamento.

O conversor de frequéncia esta adequadamente colocado e fixo a uma parede vertical ]
uniforme e ndo inflamavel.

O ar de refrigeracao flui livremente para dentro e para fora do acionamento. ]
Se o acionamento estiver ligado a uma rede diferente de um sistema TN-S ligado a terra| []
simetricamente: Fez todas as modificagdes necessarias (por exemplo, pode ser necessario
desligar o filtro EMC ou o varistor terra-fase). Consulte as instrugdes de instalacgao elétrica.
Estdo instalados os fusiveis CA apropriados e o dispositivo de corte principal. ]
Existe um condutor de protecdo de terra adequadamente dimensionado (terra) entre o ]
acionamento e o quadro geral, o condutor estd ligado ao terminal correto e o terminal

estd apertado para o binario correto.

Aligagdo a terra adequada também foi medida de acordo com os regulamentos.

O cabo de entrada de alimentagdo esta ligado aos terminais corretos, a ordem das fases | [ ]
esta correta e os terminais foram apertados para o binario correto.

Existe um condutor de protecdo a terra adequadamente dimensionado entre o motor e ]
o acionamento. O condutor estd ligado ao terminal correto, e o terminal esta apertado

com o binario correto.

A ligagdo a terra adequada também foi medida de acordo com os regulamentos.

O cabo do motor foi ligado aos terminais corretos, a ordem da fase esta correta e os O
terminais foram apertados para o binario correto.

O cabo do motor foi passado afastado dos outros cabos. ]
Nao foram ligados ao cabo do motor condensadores de compensacgéo do fator poténcia.| []
Se uma resisténcia de travagem externa estiver ligada ao acionamento: Existe um condutor | [ ]
de protecao de terra adequadamente dimensionado (terra) entre a resisténcia de travagem

e o acionamento, e o condutor esta ligado ao terminal correto, e os terminais estao
apertados para o binario correto. A ligacdo a terra adequada também foi medida de

acordo com as regulamentacdes.

Se estiver ligada ao conversor de frequéncia uma resisténcia de travagem externa: O cabo | []
da resisténcia de travagem estd ligada aos terminais corretos, e os terminais estdo
apertados para o binario correto.

Se umaresisténcia de travagem externa estiver ligada ao acionamento: O cabo daresistén-| [ ]
cia de travagem estd passado afastado dos outros cabos.

Os cabos de controlo estdo ligados aos terminais corretos e os terminais foram apertados | [ ]
para o binario correto.

Se foi usada uma ligacdo de bypass do acionamento: O contactor Direct On Linedo motor | [ ]

e o contactor de saida do acionamento sdo encravados mecanica e/ou eletricamente, ou
seja, ndo podem ser fechados ao mesmo tempo. Deve ser usado um dispositivo de sobre-
carga térmica para protecao quando derivar/bypass o acionamento. Consulte os cédigos
e regulamentos locais.
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Confirme se...
Nao existem ferramentas, objetos estranhos ou poeira das fura¢des no interior daunidade.| []
Adrea em frente do acionamento esta limpa: a ventoinha de refrigeragdo do acionamento | []
ndo consegue puxar poeira ou sujidade para o interior.

As tampas do conversor de frequéncia e da caixa de ligacdo do motor estdo colocadas. ]

O motor e o equipamento acionado estdo prontos para o arranque. ]
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Arranque

Conteudo deste capitulo

Este capitulo descreve o procedimento de arranque do acionamento.

Procedimento de arranque

1. Configure o programa de controlo do acionamento de acordo com as instrucdes
de arranque apresentadas no guia de arranque rapido para o programa de controlo
primario do ACS880 ou no manual de firmware.

- Para acionamentos com resisténcia de travagem (op¢do +D150): consulte
também a secgao Arranque no capitulo Resisténcia de travagem.

- Para acionamentos com filtro sinusoidal ABB, confirme se o parametro 95.15
Ajustes especiais HW esta definido para Filtro sinusoidal ABB. Para outros filtros
sinusoidais, consulte Sine filter hardware manual (3AXD50000016814 [English]).

« Paraacionamentos com motores ABB em atmosferas explosivas, consulte
ainda ACS880 drives with ABB motors in explosive atmospheres
(3AXD50000019585 [English]).

2. Valide a funcao de Binario seguro off de acordo com as instru¢des apresentadas <>
no capitulo A funcdo de Binario seguro off .

3. Valide as fun¢des de seguranca (opgao +Q973 ou +Q972) como descrito em FSO-
12 safety functions module user’s manual (3AXD50000015612 [English]) ou em FSO-
21 safety functions module user’s manual (3AXD50000015614 [English]).



https://search-ext.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50000016814&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=Launch
https://search-ext.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50000019585&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
https://search-ext.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50000019585&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
https://search-ext.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50000015612&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=Launch
https://search-ext.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50000015612&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=Launch
https://search-ext.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50000015614&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=Launch
https://search-ext.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50000015614&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=Launch
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Detecao de falhas

Conteudo deste capitulo

Este capitulo descreve as possibilidades de detecao de falhas do acionamento.

LED

Onde LED Cor Quando o LED esta
aceso

Plataforma de monta- | POTENCIA Verde A unidade de controlo

gem da consola de éalimentada e sdo for-

programagao necidos +15V a conso-
la de programacao.

FALHA Vermelho Acionamento em esta-

do de falha.

Mensagens de aviso e de falha

Consulte o manual de firmware sobre as descri¢des, causas e solu¢des das mensagens
de aviso e de falha do programa de controlo do acionamento.
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Manutencao

Conteudo deste capitulo

Este capitulo contém instrucdes de manutencao.

AVISO!
Cumpraasinstrucdes de seguranca do acionamento. Se asignorar, podem
ocorrer ferimentos ou morte, ou danos no equipamento.

Intervalos de manutencao

As tabelas abaixo apresentam as tarefas de manutencdo que podem ser realizadas
pelo utilizador final. O calendario de manutencao completo esta disponivel na Internet
( ). Para
mais informacao, consulte o representante local da ABB Service (

).
Descricao dos simbolos

Acao Descricao

| Inspecdo (visual e acdo de manutencdo, se necessario)

P Desempenho do trabalho on/off dainstalagdo (comissionamento, testes, medigdes
ou outros trabalhos)

R Substituicao


https://new.abb.com/drives/services/maintenance/preventive-maintenance
http://www.abb.com/searchchannels
http://www.abb.com/searchchannels
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Intervalos de manutencao recomendados apés o arranque

Acdo anual | Objetivo

Qualidade da tensao de alimentagao

Pecas sobresselentes

Reforma dos condensadores do circuito CC, médulos e condensadores de reserva

P
|
P
| Aperto de terminais

| Sujidade, corrosdo ou temperatura
| Limpeza do dissipador

Componente

Anos desde o arranque

3 /6 (9 12 15‘18‘20‘21

Refrigeracao
Ventoinha de refrigeracao principal

Ventoinha de refrigeragdo auxiliar para circuitos impres-
sos (chassis R1a R9)

Ventoinha de refrigeracao auxiliar IP55 (chassis R8 e R9)
Envelhecimento
Bateria para unidade de controlo ZCU

Bateria para consola de programacao

R R
R R
R R
R R R
R R

Seguranca funcional

Teste da fungao de seguranga

Validade do componente de seguranca (Tempo da missdao
, T™)

Nota:

Consulte as informacdes sobre a ma-
nutencdo da funcdo de seguranca

20 anos

4FPS10000239703

Os intervalos de manutencao e de substituicdo de componentes sdo baseados na
no pressuposto de que o equipamento é operado dentro das gamas especificadas
e condi¢bes ambientais. A ABB recomenda inspec¢des anuais ao acionamento para
assegurar a mais elevada fiabilidade e um desempenho étimo.

A operacao a longo prazo préxima das gamas especificadas ou das condi¢bes
ambiente maximas pode requerer intervalos de manutencdo mais curtos para de-
terminados componentes. Consulte o representante local da ABB Service para re-

comendacdes adicionais.
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Limpeza do exterior do acionamento.

AVISO!

M Cumpra as instrugdes de seguranca do acionamento. Seignorar as mesmas,
podem ocorrer ferimentos ou morte, ou danos no equipamento. Se nao
for um eletricista profissional qualificado, ndo realize trabalhos de insta-
lacdo, comissionamento ou de manutencao.

1. E necessario parar o acionamento e executar os passos na seccido Precaucoes de
seguranca elétrica (pagina 18) antes de iniciar o trabalho.

2. Limpe o exterior do acionamento. Use:
. aspirador com uma mangueira e bocal antiestaticos
. escovasuave
« pano de limpeza seco ou humedecido (ndo molhado). Humedega com agua
limpa ou detergente neutro (pH 5-9 para metal, pH 5-7 para plastico).

AVISO!
Evite a entrada de dgua na unidade. Nunca use uma quantidade excessiva de
dgua, uma mangueira, vapor, etc.

Limpeza do dissipador

As aletas do dissipador de calor do médulo de acionamento apanham pé do ar de refri-
geracdo. O acionamento apresentard mensagens de aviso e de falha por sobreaqueci-
mento se o dissipador ndo for limpo. Quando necessario, limpe o dissipador como se
segue.

AVISO!
A Usar o equipamento de protecao individual necessario. Use luvas de protecao e
mangas compridas. Algumas pecas tém arestas afiadas.

AVISO!

& Use um aspirador com mangueira e bocal antiestatico, e use uma pulseira de li-
gacao a terra. O uso de um aspirador normal provoca descargas estdticas que
podem danificar os circuitos impressos.

1. E necessario parar o acionamento e executar os passos na seccdo Precaucdes de
seguranca elétrica (pagina 18) antes de iniciar o trabalho.

2. Remova a(s) ventoinha(s) de refrigeracao do mddulo. Consulte as instrugdes sepa-
radas.

3. Seque com ar comprimido limpo e sem dleo de baixo para cima e, em simultaneo,
use um aspirador de po na saida de ar para aspirar o po. Se existir algum risco de
entrada de pd no equipamento adjacente, faca a limpeza noutra sala.

4. Reinstale a ventoinha de refrigeracao.
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Ventoinhas

A vida util da ventoinha de refrigeragao do acionamento depende do seu tempo de
operacao, temperatura ambiente e concentracdo de poeira. Consulte o manual do
firmware sobre o sinal real que indica o tempo de funcionamento da ventoinha de re-
frigeracao.

Restaure o sinal do tempo de operagao depois da substituicdo da ventoinha. Reinicie
o contador de manutencao, se usado.

Estdo disponiveis na ABB ventoinhas de substituicdo. Use sé pecas de reserva especi-
ficadas pela ABB.
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Substituicao da ventoinha de refrigeracao principal nos chassis R1 a
R3

1. E necessario parar o acionamento e executar os passos na sec¢io Precaucdes de
seguranca elétrica (pagina 18) antes de iniciar o trabalho.

2. Liberteoclipe deretencdo premindo com uma chave de parafusos plana e rodando
para a direita.

Levante o conjunto de ventoinha.

4. Instale o novo conjunto de ventoinha pela ordem inversa. Confirme se a seta na
ventoinha aponta para cima.

5. Restaure o contador (se usado) no grupo 5 no programa de controlo primario.
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Substituicao da ventoinha de refrigeracao auxiliar nos chassis IP55,
Rl1aR3

1. E necessario parar o acionamento e executar os passos na seccio Precaucdes de
seguranca elétrica (pagina 18) antes de iniciar o trabalho.

2. Remova a tampa frontal desapertando os parafusos de montagem laterais.

3. Desligue os cabos de alimentagao da ventoinha. Esta ventoinha é instalada para
X210:FAN2 na unidade de controlo.

4. Levante aventoinha.

5. Instale a nova ventoinha pela ordem inversa. Confirme se a seta (5a) na ventoinha
aponta para cima. Tor¢a os cabos por baixo do clipe (5b).
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Substituicdao da ventoinha de refrigeracao principal nos chassis R4 e
R5

1. E necessario parar o acionamento e executar os passos na sec¢io Precaucdes de
seguranca elétrica (pagina 18) antes de iniciar o trabalho.

Levante a placa de montagem da ventoinha pela parte frontal.
Desligue os cabos da poténcia de alimentacao.

Retire o conjunto da ventoinha.

ooa W

Instale o novo conjunto de ventoinha pela ordem inversa. Confirme se a seta na
ventoinha aponta para cima.

6. Restaure o contador (se usado) no grupo 5 no programa de controlo primario.
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Substituicao da ventoinha de refrigeracao auxiliar nos chassis R4 e R5

Esta ventoinha estd incluida nos tipos R5 de ACS880-01-xxxx-7 € com a opgao
+B056+C135.

1. Enecessario parar o acionamento e executar os passos na seccdo Precaucdes de
seguranca elétrica (pagina 18) antes de iniciar o trabalho.

Retire a tampa frontal.
Desligue os cabos de alimentagao da ventoinha.

Levante a ventoinha.

s WD

Instale a nova ventoinha pela ordem inversa. Confirme se a seta na ventoinha
aponta para o sentido marcado no chassis do acionamento.
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Substituiciao da ventoinha de refrigeracao principal nos chassis R6 a
R8

1. E necessario parar o acionamento e executar os passos na sec¢io Precaucdes de
seguranca elétrica (pagina 18) antes de iniciar o trabalho.

2. Desaperte os parafusos de montagem da placa de montagem da ventoinha (vista
inferior abaixo).

Puxe a placa de montagem do ventilador para baixo pelas laterais.
Desligue os cabos da poténcia de alimentacao.
Retire a placa de montagem da ventoinha.

Retire o ventilador da placa de montagem.

Noo vk W

Instale a nova ventoinha pela ordem inversa. Certifique-se de que o fluxo de ar da
ventoinha é para cima.

8. Restaure o contador (se usado) no grupo 5 no programa de controlo primario.
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Substituicao da ventoinha de refrigeracao auxiliar dos chassis R6 a R9
(IP21, UL Tipo 1)

1. E necessario parar o acionamento e executar os passos na seccio Precaucdes de
seguranca elétrica (pagina 18) antes de iniciar o trabalho.

2. Retire a tampa frontal inferior.

3. Desligue os cabos de alimentacao da consola de programacao do terminal X13 da
unidade de controlo e os cabos de alimentacdo da ventoinha de refrigeracao auxiliar
do terminal X208:FANL.

Retire a tampa frontal superior.
Liberte os clipes de retencao.

Levante a ventoinha.

Noo u ok

Instale o novo ventilador pela ordem inversa. Certifique-se de que a seta na ventoi-
nha aponta para cima.
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Substituicao da segunda ventoinha de refrigeragao auxiliar do chassis

R9 (IP55, UL Tipo 12)

1

No v ok~w

®

E necessario parar o acionamento e executar os passos na seccio Precauces de
seguranca elétrica (pagina 18) antes de iniciar o trabalho.

Retire a tampa frontal IP55. Desligue o cabo de alimentagdo do ventilador auxiliar
de refrigeragao na tampa (consulte a secgao Substituicao da ventoinha de refrige-
racdo auxiliar na tampa IP55 (UL Tipo 12), chassis R8 e R9 (pagina 160)).

Desligue os cabos de alimentacdo da ventoinha.

Liberte os clipes de retencao.

Levante para fora a ventoinha.

Desligue os cabos de alimentacao da ventoinha da tomada de derivagao.

Instale o novo ventilador pela ordem inversa. Certifique-se de que a seta na ventoi-
nha aponta para cima.

Substitua a tampa frontal.

Restaure o contador (se usado) no grupo 5 no programa de controlo primario.
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Substituicao da ventoinha de refrigeracao auxiliar na tampa IP55 (UL
Tipo 12), chassis R8 e R9

1. E necessario parar o acionamento e executar os passos na seccio Precaucdes de
seguranca elétrica (pagina 18) antes de iniciar o trabalho.

2. Retire a tampa frontal inferior da tampa.

3. Desligue os cabos de alimentagao da ventoinha. Esta ventoinha é instalada para
X210:FAN2 na unidade de controlo.

4. Retire a ventoinha.

5. Instale o novo ventilador pela ordem inversa. Certifique-se de que a seta na ventoi-
nha aponta para cima.

6. Restaure o contador (se usado) no grupo 5 no programa de controlo primario.
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Noo vk~ W

Substituicao das ventoinhas de refrigeracao principais do chassis R9

E necessario parar o acionamento e executar os passos na sec¢io Precaucoes de
seguranca elétrica (pagina 18) antes de iniciar o trabalho.

Desaperte os dois parafusos de montagem da placa de montagem da ventoinha
(vista inferior do acionamento abaixo).

Rode a placa de montagem para baixo.

Desligue os cabos de poténcia da ventoinha.

Remova a placa de montagem do ventilador.

Remova a ventoinha desapertando os dois parafusos de montagem.

Instale a nova ventoinha pela ordem inversa. Certifique-se de que o fluxo de ar da
ventoinha é para cima.

Restaure o contador (se usado) no grupo 5 no programa de controlo primario.
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Substituicao do acionamento (IP21, UL Tipo 1, chassis R1 a
R9)
Esta seccdo apresenta as instrugoes para substituicdo do mdédulo de acionamento sem

caixa de entrada de cabos. Isto permite deixar os cabos instalados (exceto dos condu-
tores de desconexao).

Nota: Acionamentos IP55 (UL Tipo 12): Nao é permitido retirar a caixa de entrada de
cabos.

1.

E necessario parar o acionamento e executar os passos na seccdo Precaucdes de
seguranca elétrica (pagina 18) antes de iniciar o trabalho.

Retire as tampas frontais.

Para chassis R6 a R9: Retire as placas laterais da caixa de entrada de cabos desa-

pertando os parafusos de montagem.
Desligue os cabos de controlo e de poténcia.

Desaperte o(s) parafuso(s) que fixa(m) o médulo de acionamento a caixa de entrada
de cabos.

Desaperte os dois parafusos que fixam o médulo de acionamento a parede pelo
topo.

Desaperte os dois parafusos que fixam o médulo de acionamento e a caixa de en-
trada de cabos a parede. Deixe os parafusos de montagem inferiores da caixa de
entrada de cabos colocados.

Levante o acionamento.

Instale o novo médulo de acionamento pela ordem inversa.
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R1...

Condensadores

A ligacdo CC do acionamento contém varios condensadores eletroliticos. O tempo de
operacgdo, a carga e a temperatura do ar circundante tém um efeito sobre a vida util
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dos condensadores. A vida Util do condensador pode ser prolongada diminuindo a
temperatura do ar circundante.

A falha de um condensador é normalmente seguida por danos na unidade e a falha de
um fusivel de entrada, ou o disparo de uma falha. Se suspeitar de uma avaria em algum
condensador do acionamento, contacte a ABB.

Beneficiagdo dos condensadores

Os condensadores devem ser beneficiados se o conversor de frequéncia nao tiver sido
ligado (estiver armazenado ou nao tiver sido usado) durante um ou mais anos. A data
de fabrico encontra-se na etiqueta de designagao de tipo. Para informacgoes sobre a
beneficiacdo de condensadores, consulte Capacitor reforming instructions
(3BFE64059629 [English]).

Consola de programacao

Consulte ACS-AP-|, -S, -W and ACH-AP-H, -W Assistant control panels user's manual
(3AUA0000085685 [English]).

Unidade de controlo

Substituicao da unidade de meméria ZCU-12

Depois de substituir uma unidade de controlo, é possivel conservar os ajustes dos
parametros existentes transferindo a unidade de meméria da unidade de controlo
avariada para a nova unidade de controlo. Apds o arranque, o acionamento analisa a
unidade de memodria. Isto pode demorar alguns minutos.

AVISO!
N&ao remova ou insira a unidade de memaria quando a unidade de controlo esta
ligada.

1. E necessario parar o acionamento e executar os passos na seccdo Precaucdes de
seguranca elétrica (pagina 18) antes de iniciar o trabalho.

2. Puxe o clipe na lateral da memoria para cima.



https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3BFE64059629&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3BFE64059629&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AUA0000085685&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AUA0000085685&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
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3. Retire a unidade.

4. Instale a unidade pela ordem inversa.

Substituicao da bateria da unidade de controlo ZCU-12

Aunidade de controlo ZCU-12 fabricada depois da semana 13 2022, nao tem uma bateria.

Substituicao dos médulos de funcoes de seguranca (FSO-12,
opcao +Q973 e FSO-21, opgao +Q972)

N&o repare os mdédulos de fungdes de seguranga. Substitua um maddulo avariado por
um novo como descrito na secgao Instalacao dos moédulos de funcoes de seguranca
FSO-xx (pagina 125).

Componentes de seguranca funcional

O tempo de missao dos componentes de seguranca funcional é de 20 anos, o que
equivale ao tempo durante o qual as taxas de falha dos componentes eletrénicos per-
manecem constantes. Isto aplica-se aos componentes do circuito padrao de Binario
seguro off, bem como a quaisquer médulos, relés e, tipicamente, a quaisquer outros
componentes que fazem parte dos circuitos de seguranca funcional.

A validade do tempo de missdo pde termo a certificagdo e classificagdo SIL/PL da
fungdo de seguranca. Existem as seguintes opg¢des:

« Renovacdodetodo o conversor de frequéncia e de todos os mddulos e componentes
opcionais de seguranca funcional.

«  Renovacdo dos componentes do circuito da fungdo de seguranca. Na pratica, isto
é econdmico apenas com conversores de frequéncia maiores que tenham placas
de circuito substituiveis e outros componentes, tais como relés.
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De notar que alguns dos componentes podem ja ter sido renovados anteriormente,
reiniciando o seu tempo de missdo. O tempo restante de missdo de todo o circuito é,
no entanto, determinado pelo seu componente mais antigo.

Contacte o representante local da ABB Service para mais informagodes.
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Dados técnicos

Conteudo deste capitulo

Este capitulo contém as especificagdes técnicas do acionamento, incluindo as classifi-
cacoes, tamanhos e requisitos técnicos, disposicdes para o cumprimento dos requisitos
das marcas CE, UL e outras marcas de aprovagao.

Acionamentos aprovados para uso maritimo (opcao +C132)
Cosulte
sobre as gamas, dados maritimos especificos e referéncia
para aprovagdes validas para unidades maritimas.
Acionamentos para motores SynRM
Consulte
sobre gamas, fusiveis e outros dados técnicos.
Gamas

As gamas nominais para os acionamento com alimentac¢ao 50 Hz e 60 Hz sao apresen-
tadas abaixo. Os simbolos sdo descritos depois da tabela. A ABB recomenda a ferra-


http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000010521&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000010521&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000029482&LanguageCode=EN&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
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menta de dimensionamento DriveSize para a selecao da combinagado de acionamento,
motor e engrenagem.

GAMAS IEC
ACS880- | Chas- | Gama Gamas de saida
0t-... sis | deen- Uso nominal Uso ligeiro Uso pesado
trada
L Imax 2 Pn Sn Id Pid | Hd | PHd
A A A kw kVA A kw A kw
Un =230V
04A6-2 RL | 46 | 63 | 46 | 075 | 1,8 | 44 | 075 | 37 | o055
06A6-2 R1 6,6 7,8 6,6 11 2,6 6,3 11 4,6 0,75
07A5-2 R1 75 11,2 7,5 15 3,0 71 15 6,6 11
10A6-2 R1 10,6 12,8 10,6 2,2 4,2 10,1 2,2 75 1,5
16A8-2 R2 16,8 18,0 16,8 4,0 7 16,0 4,0 10,6 2,2
24A3-2 R2 24,3 28,6 24,3 5,5 10 23,1 55 16,8 4,0
031A-2 R3 31,0 41 31 75 12 29,3 7,5 24,3 5,5
046A-2 R4 46 64 46 11 18 44 11 38 75
061A-2 R4 61 76 61 15 24 58 15 45 11,0
075A-2 R5 75 104 75 18,5 30 71 18,5 61 15
087A-2 R5 87 122 87 22 35 83 22 72 18,5
115A-2 R6 115 148 115 30 46 109 30 87 22
145A-2 R6 145 178 145 37 58 138 37 105 30
170A-2 R7 170 247 170 45 68 162 45 145 37
206A-2 R7 206 287 206 55 82 196 55 169 45
274A-2 R8 274 362 274 75 109 260 75 213 55
Up = 400V
02A4-3 R1 2,4 31 2,4 0,75 1,7 2,3 0,75 1,8 0,55
03A3-3 RL | 33 | 41 | 33 11 23 31 11 24 | 075
04A0-3 R1 4,0 5,6 4,0 15 2,8 3,8 15 3,3 11
05A6-3 R1 5,6 6,8 5,6 2,2 3,9 53 2,2 4,0 1,5
07A2-3 R1 8,0 9,5 8,0 3,0 5,5 7,6 3,0 5,6 2,2
09A4-3 R1 10,0 12,2 10,0 4,0 6,9 9,5 4,0 8,0 3,0
12A6-3 R1 12,9 16,0 12,9 5,5 8,9 12,0 5,5 10,0 4,0
017A-3 R2 17 21 17 75 12 16 7,5 12,6 5,5
025A-3 R2 25 29 25 11 17 24 11 17 75
032A-3 R3 32 42 32 15 22 30 15 25 11
038A-3 R3 38 54 38 18,5 26 36 18,5 32 15,0
045A-3 R4 45 64 45 22 31 43 22 38 18,5
061A-3 R4 61 76 61 30 42 58 30 45 22
072A-3 R5 72 104 72 37 50 68 37 61 30
087A-3 R5 87 122 87 45 60 83 45 72 37
105A-3 R6 105 148 105 55 73 100 55 87 45
145A-3 R6 145 178 145 75 100 138 75 105 55
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GAMAS IEC
ACS880- | Chas- | Gama Gamas de saida
ot-.. sis ::a(:;: Uso nominal Uso ligeiro Uso pesado
L Imax 2 Pn Sn hd Pid | IHd | PHd
A A A kw kVA A kw A kw
169A-3 R7 169 247 169 90 117 161 90 145 75
206A-3 R7 206 287 206 110 143 196 110 169 20
246A-3 R8 246 350 246 132 170 234 132 206 110
293A-3 R8 293 418 293 160 203 278 160 246 132
363A-3 R9 363 498 363 200 251 345 200 293 160
430A-3 R9 430 545 430 250 298 400 200 | 363** | 200
Un = 400V
02A1-5 R1 2,1 31 2,1 0,75 1,8 2,0 0,55 1,7 0,55
03A0-5 R1 3,0 41 3,0 1,1 2,6 2,8 1,1 2.1 0,75
03A4-5 R1 3,4 5,6 3,4 1,1 2,9 3,2 1,1 3,0 11
04A8-5 R1 4,8 6,8 4,8 1,5 4,2 4,6 1,5 3,4 11
05A2-5 R1 5,2 9,5 5,2 2,2 45 5,0 2,2 4,8 1,5
07A6-5 R1 7,6 12,2 7,6 3,0 6,6 7,2 3,0 5,2 2,2
11A0-5 R1 11,0 16,0 11,0 4,0 9,5 10,4 4,0 7,6 3,0
014A-5 R2 14 21 14 55 12 13 55 11 4,0
021A-5 R2 21 29 21 7,5 18 19 7,5 14 5,5
027A-5 R3 27 42 27 11,0 23 26 11,0 21 75
034A-5 R3 34 54 34 15,0 29 32 15,0 27 11
040A-5 R4 40 64 40 18,5 35 38 18,5 34 15
052A-5 R4 52 76 52 22 45 49 22 40 18,5
065A-5 R5 65 104 65 30 56 62 30 52 22
077A-5 R5 7 122 7 37 67 73 37 65 30
096A-5 R6 96 148 96 45 83 91 45 7 37
124A-5 R6 124 178 124 55 107 118 55 96 45
156A-5 R7 156 247 156 75 135 148 75 124 55
180A-5 R7 180 287 180 90 156 171 90 156 75
240A-5 R8 240 350 240 110 208 228 110 180 20
260A-5 R8 260 418 260 132 225 247 132 240 110
361A-5 R9 361 542 361 200 313 343 160 302 160
414A-5 RO 414 542 414 200 359 393 200 361** 200
Un =500 V
02A1-5 R1 2,1 31 2,1 0,75 1,8 2,0 0,75 1,7 0,55
03A0-5 R1 3,0 4,1 3,0 1,1 2,6 2,8 1,1 2,1 0,75
03A4-5 R1 3,4 5,6 3,4 1,5 2,9 3,2 15 3,0 11
04A8-5 R1 4.8 6,8 48 2,2 42 46 2,2 3,4 1,5
05A2-5 R1 5.2 9,5 5,2 3,0 4,5 4,9 3,0 4,8 2,2
07A6-5 R1 7,6 12,2 7,6 4,0 6,6 7,2 4,0 5,2 3,0
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GAMAS IEC
ACS880- | Chas- | Gama Gamas de saida
0t-... sis | deen- Uso nominal Uso ligeiro Uso pesado
trada
i Imax 2 Pn Sn Id Pid | Hd | PHd
A A A kw kVA A kw A kw
11A0-5 R1 11,0 16,0 11,0 5,5 9,5 10,4 5,5 7,6 4,0
014A-5 R2 14 21 14 75 12 13 7,5 11 5,5
021A-5 R2 21 29 21 11 18 19 11 14 7,5
027A-5 R3 27 42 27 15 23 26 15 21 11
034A-5 R3 34 54 34 18,5 29 32 18,5 27 15
040A-5 R4 40 64 40 22 35 38 22 34 19
052A-5 R4 52 76 52 30 45 49 30 40 22
065A-5 R5 65 104 65 37 56 62 37 52 30
077A-5 R5 7 122 77 45 67 73 45 65 37
096A-5 R6 96 148 96 55 83 91 55 77 45
124A-5 R6 124 178 124 75 107 118 75 96 55
156A-5 R7 156 247 156 90 135 148 90 124 75
180A-5 R7 180 287 180 110 156 171 110 156 90
240A-5 R8 240 350 240 132 208 228 132 180 110
260A-5 R8 260 418 260 160 225 247 160 240 132
361A-5 R9 361 542 361 200 313 343 200 302 200
414A-5 R9 414 542 414 250 359 393 250 361 ** 200
Un =690V
07A4-7 R3 7,4 12,2 7,4 5,5 8,8 7,0 5,5 5,6 4
09A9-7 R3 9,9 18 9,9 75 11,8 9,4 7,5 7,4 5,5
14A3-7 R3 14,3 22 14,3 11 17 13,6 11 9,9 75
019A-7 R3 19 29 19 15 23 18 15 14,3 11
023A-7 R3 23 38 23 18,5 27 22 18,5 19 15
027A-7 R3 27 46 27 22 32 26 22 23 18,5
035A-7 R5 35 64 35 30 42 33 30 26 22
042A-7 R5 42 70 42 37 50 40 37 35 30
049A-7 R5 49 71 49 45 59 47 45 42 37
061A-7 R6 61 104 61 55 73 58 55 49 45
084A-7 R6 84 124 84 75 100 80 75 61 55
098A-7 R7 98 168 98 90 117 93 90 84 75
119A-7 R7 119 198 119 110 142 113 110 98 90
142A-7 R8 142 250 142 132 170 135 132 119 110
174A-7 R8 174 274 174 160 208 165 160 142 132
210A-7 RO 210 384 210 200 251 200 200 174 160
271A-7 R9 271 411 271 250 324 257 250 210 200
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Defini¢coes
Un Tensdo de entrada do acionamento
h Corrente nominal continua de entrada
> Corrente de saida nominal (disponivel continuamente sem sobrecarga)
Pn Poténcia tipica do motor em uso ndo pesado
Sn Poténcia aparente

ILd Corrente continua de saida eficaz permitindo 10% de sobrecarga durante 1 minuto em
cada 5 minutos
* ILd € 414 A a 30 °C de temperatura ambiente e 393 A a 40 °C de temperatura ambiente.
O acionamento pode fornecer 414 A continuamente sem sobrecarga a 40 °C.

PLd  Poténcia tipica do motor em uso ligeiro

Imax Corrente maxima de saida. Disponivel durante 10 segundos no arranque, ou enquanto
permitido pela temperatura do acionamento.
IHd Corrente continua de saida eficaz permitindo 50% de sobrecarga durante 1 minuto em
cada 5 minutos.
* Corrente continua de saida eficaz permitindo 30% de sobrecarga durante 1 minuto em
cada 5 minutos.
** Corrente continua de saida eficaz permitindo 25% de sobrecarga durante 1 minuto em
cada 5 minutos.
PHyd  Poténcia tipica do motor em uso pesado
Nota 1: Os valores aplicam-se a temperaturas ambiente de 40 °C (104 °F).
Nota 2: Para alcancar a poténcia nominal do motor apresentada na tabela, a corrente nominal do
acionamento deve ser superior ou igual a corrente nominal do motor.
Nota 3: A poténcia tipica do motor para 480 V UL (NEC) aplica-se a motores de 460 V.
Nota 4 - Gama de amperes ACS880-01-174A-7: O acionamento pode fornecer 192 A continuamente
sem sobrecarga.
Nota 5 - Gama de poténcia ACS880-01-271A-7: A gama de poténcia estd de acordo com a Tabela
42.1da NEC. No entanto, o acionamento pode ser usado para um motor tipico de 4 polos na gama
dos 300 hp em conformidade com a Tabela 12-11 da norma de eficiéncia minima NEMA MG 1
(motores de eficiéncia elétrica EPAct) se a corrente de carga total do motor ndo exceder 271 A.

Desclassificacoes
Desclassificacao da temperatura do ar circundante

Acionamentos IP21 (UL Tipo 1) e IP55 (UL Tipo 12) chassis R1...R7 e R9.

Na gama de temperatura +40...55 °C, a corrente nominal de saida é desclassificada
1% emcadal°C.

Calcule a corrente de saida, multiplicando a corrente da tabela de gamas pelo fator de
desclassificacao (k):
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1.00

0.95}

090

085}

0.80

-15°C
+5°F

+40 °C +50 °C +55°C T
+104 °F +122 °F +131°F

IP55 (UL Tipo 12) chassis R8

ACS880- Desclassificacdo corrente de saida (I2)

0t-... 35°C 40 °C ‘ 45 °C 50°C | 55°C Chassis

Un =230V

274A-2 274 214 | 260 226 | 192 R8

Un =400V

246A-3 246 246 234 221 209 R8

293A-3 293 293 278 242 209 R8

Un =500 V

240A-5 240 240 228 216 186 R8

260A-5 260 260 247 216 186 R8

Upn =690 V

142A-7 142 142 135 128 121 R8

174A-7 174 174 165 144 122 R8

ACS880- Desclassificagcdo corrente de saida (/L d)

ot-... 35°C(95°F)  40°C 45°C 50 °C 55°C Chassis
(104 °F) (113 °F) (122 °F) (131 °F)

Un =230V

274A-2 260 260 | 247 215 | 182 R8

ACS880- Desclassificacdo corrente de saida (/Hqg)

0t-... 35 °C (95 °F) 40 °C 45°C 50°C 55°C Chassis
(104 °F) (113 °F) (122 °F) (131 °F)

Un =230V

274A-2 213 213 | 202 176 | 149 R8
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Desclassificacao por altitude

Em altitudes acima de 1000 m (3281 ft) acima do nivel do mar, a desclassificagdo da
corrente de saida é de 1% por cada 100 m (328 ft) adicionados. Por exemplo, o fator
de desclassificagdo para 1500 m (4921 ft) é 0.95. A altitude maxima de instalagao per-
mitida é indicada nos dados técnicos.

Se a temperatura do ar circundante for inferior a +40 °C (104 °F), a desclassificagao
pode ser reduzida em 1,5 pontos percentuais por cada reduc¢ao de 1 °C (1.8 °F) na tem-
peratura. Algumas curvas de desclassificacdo de altitude sao apresentadas abaixo.

4000 m
13123 ft NN ~T. ~.
S N %0.80
N .. ~
3500 m S o ~ .
11429 ft NS 085 N
N =, N
~ { .
~ AN N
3000 m 0.90 s N
9842 ft S
~ N .
d .
0.95 S o
2500 m : N N
8202 ft ~ <
1.00 S o
2000 m N
6562 ft
1500 m
4921 ft
1000 m
33001t H0ec +25°C +30°C +35°C +40 °C
+68 °F +77 °F +86 °F +95 °F +104 °F
Fator de desclassificagao 1,00
Fator de desclassificagdo 0,95
—————— Fator de desclassificagdo 0,90
— o — Fator de desclassificagdo 0,85
_ e — Fator de desclassificagao 0,80

Para uma desclassificagdo mais precisa, use a ferramenta para PC DriveSize.

Desclassificagdes para ajustes especiais no programa de controlo do acionamento

Aativacdo de ajustes especiais no programa de controlo do acionamento pode requerer
a desclassificacdo da corrente de saida.

Ex motor, filtro sinusoidal, ruido baixo

Sdo necessarias desclassificagdes nestes casos:
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« oacionamento é usado com um motor ABB para atmosferas explosivas (Ex) e Motor
EX no parametro 95.15 Ajustes especiais HW esta ativo

. ofiltro sinusoidal apresentado na tabela de selecdo no capitulo Filtros é usado e
Filtro sinusoidal ABB no parametro 95.15 Ajustes especiais HW esta ativo

. “Otimizacgdo deruido baixo” selecionada no parametro 97.09 Modo freq comutacao.

Nota: Se forem usados motores Ex em conjunto com filtros sinusoidais, "Motor EX"
no parametro 95.15 Ajustes especiais HW esta desativado e Filtro sinusoidal ABB no
parametro 95.15 Ajustes especiais HW esta ativo Cumpra as instru¢des do fabricante
do motor.

Com filtros sinusoidais diferentes dos recomendados e motores Ex ndo ABB, contacte
a ABB.

ACS880- | Ajustedo parametro 9.15: Motor Ex ativo | Ajuste do parametro 9.15: Filtro sinusoi-
O1-... dal ABB ativo
Gamas de saida do acionamento Gamas de saida do acionamento
Uso nominal Usoligei- | Uso pesa- Uso nominal Usoligei- | Uso pesa-
ro do ro do
2 Pn Id IHd 2 Pn hd Ind
A kw A A A kw A A
Up =230V
04A6-2 4.6 0,75 4,4 37 43 0,55 41 3,5
06A6-2 6,6 1,1 6,3 4,6 6,2 0,8 5,9 473
07A5-2 7,5 1,5 7.1 6,6 7,4 1,5 7,0 6,2
10A6-2 10,6 2,2 10,1 7,5 10,0 2,2 9,5 7,4
16A8-2 16,8 4,0 16,0 10,6 15,9 4,0 15,1 10,0
24A3-2 24,3 5,5 23,1 16,8 23,1 5,5 21,9 15,9
031A-2 31 7,5 29,3 24,3 30,5 7,5 29,0 23,1
046A-2 46 11,0 44 38 43,0 11,0 41 31
061A-2 61 15 58 45 58 15 55 41
075A-2 75 19 71 61 65 15 62 55
087A-2 87 22 83 72 7 18,5 73 62
115A-2 106 22 101 87 100 22 95 73
145A-2 134 30 127 105 126 30 120 95
170A-2 161 37 153 134 153 37 145 120
206A-2 195 45 185 161 186 45 177 145
274A-2 251 55 238 195 233 55 221 169
Un = 400V
02A4-3 2,4 0,75 2,3 1,80 2,3 0,75 2,2 1,7
03A3-3 3,3 11 31 2,4 31 1,1 2,9 2,3
04A0-3 4,0 1,5 3,8 3,3 3,8 15 3,6 31
05A6-3 5,6 2,2 53 4,0 53 2,2 5,0 3,8
07A2-3 8,0 3,0 7,6 5,6 7,2 3,0 6,8 53
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ACS880- |Ajuste do parametro 9.15: Motor Ex ativo | Ajuste do parametro 9.15: Filtro sinusoi-
01-... dal ABB ativo
Gamas de saida do acionamento Gamas de saida do acionamento
Uso nominal Usoligei- | Uso pesa- Uso nominal Usoligei- | Uso pesa-
ro do ro do
2 Pn Id IHd 2 Pn Id IHd
A kw A A A kw A A
09A4-3 10,0 4,0 9,5 8,0 9,2 4,0 8,7 7.2
12A6-3 12,9 5,5 12,0 10,0 12,1 5,5 11.5 9,2
017A-3 17 8 16 12,6 16 7,5 15 12
025A-3 25 11 24 17 24 11 23 16
032A-3 32 15 30 25 31 15 29 23
038A-3 38 19 36 32 37 18,5 35 31
045A-3 45 22 43 38 43 22 41 36
061A-3 61 30 58 45 58 30 55 43
072A-3 T2 37 68 61 64 30 61 58
087A-3 87 45 83 72 7 37 73 64
105A-3 97 45 92 87 91 45 86 7
145A-3 134 55 127 97 126 55 120 91
169A-3 160 75 152 134 152 75 144 126
206A-3 195 90 185 160 186 90 177 152
246A-3 225 110 214 195 209 110 199 186
293A-3 269 132 256 225* 249 132 237 209
363A-3 325 160 309 269 296 160 281 249
430A-3 385 200 366 325** 352 160 334 296**
Un =500 V
02A1-5 2,1 0,75 2,0 1,7 1,9 0,55 1,8 1,5
03A0-5 3,0 11 2,8 2,1 2,8 0,75 2,7 19
03A4-5 3,4 1,5 3,2 3,0 31 11 2,9 2,8
04A8-5 4.8 2,2 4,6 3,4 4.4 1,5 4,2 31
05A2-5 52 3,0 5,0 4,8 4,8 2,2 4,6 4,4
07A6-5 7,6 4,0 7,2 52 7,0 3,0 6,7 4.8
11A0-5 11,0 55 10,4 7,6 10,2 4,0 9,7 7,0
014A-5 14 75 13 11 13 5,5 12 10,2
021A-5 21 11,0 19 14 19 75 18 13
027A-5 27 15 26 21 25 11,0 24 19,0
034A-5 34 18,5 32 27,0 31 15 29 25
040A-5 40 22 38 34 34 18,5 32 31,0
052A-5 52 30 49 40 44 22 42 34
065A-5 65 37 62 52 52 30 49 44
077A-5 7 45 73 65 61 37 58 52
096A-5 88 45 84 77 82 45 78 61
124A-5 115 55 109 88 104 55 99 82
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ACS880- |Ajuste do parametro 9.15: Motor Ex ativo | Ajuste do parametro 9.15: Filtro sinusoi-
O1-... dal ABB ativo
Gamas de saida do acionamento Gamas de saida do acionamento
Uso nominal Usoligei- | Uso pesa- Uso nominal Usoligei- | Uso pesa-
ro do ro do
2 Pn Id IHd 2 Pn hd IHd
A kw A A A kw A A
156A-5 147 75 140 115 140 75 133 104
180A-5 170 90 162 147 161 90 153 140
240A-5 220 110 209 170 204 110 194 161
260A-5 238 132 226 220* 221 110 210 204
302A-5 270 160 257 238 242 132 230 221
361A-5 322 200 306 270 289 160 275 242
414A-5 370 200 352 322** 332 200 315 289**
Upn =690V
07A4-7 7,4 5,5 7,0 5,6 7,0 4,0 6,7 5,6
09A9-7 9,9 7,5 9,4 7,4 9,4 5,5 8,9 7,0
14A3-7 14,3 11 13,6 9,9 13,6 7,5 12,9 9,4
019A-7 19 15 18 14,3 18 11 17 14
023A-7 23 18,5 22 19 22 15 21 18
027A-7 27 22 26 23 26 18,5 25 22
035A-7 35 30 33 26 33 22 31 24
042A-7 42 37 40 35 40 30 38 33
049A-7 49 45 47 42 46 37 44 40
061A-7 61 55 58 49 49 45 47 46
084A-7 84 75 80 61 68 55 65 49
098A-7 98 90 93 84 83 75 79 68
119A-7 119 110 113 98 101 90 96 83
142A-7 126 110 120 119 112 90 106 920
174A-7 154 132 146 126 137 110 130 112
210A-7 184 160 175 154 161 132 153 137
271A-7 238 200 226 184 207 160 197 161
Definicées
Un Tensdo de entrada do acionamento
7} Corrente de saida nominal (disponivel continuamente sem sobrecarga)
Pn Poténcia tipica do motor em uso ndo pesado

ILd Corrente continua de saida eficaz permitindo 10% de sobrecarga durante 1 minuto em

cada 5 minutos
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IHd Corrente continua de saida eficaz permitindo 50% de sobrecarga durante 1 minuto em
cada 5 minutos.
* Corrente continua de saida eficaz permitindo 30% de sobrecarga durante 1 minuto em
cada 5 minutos.
** Corrente continua de saida eficaz permitindo 25% de sobrecarga durante 1 minuto em
cada 5 minutos.

PHyd  Poténcia tipica do motor em uso pesado
Os valores aplicam-se a temperatura ambiente de 40 °C (104 °F).

ACS880-01-... | Gamas de saida com selecao de “Otimizacdo de ruido baixo” no parametro
97.09 Modo freq comutacéao esta ativo
Uso nominal Uso ligeiro Uso pesado

f2 ILd Ind

A A A
Un=230V
04A6-2 4,1 3,9 3,3
06A6-2 59 5,6 4,1
07A5-2 6,7 6,4 5,9
10A6-2 9,5 9,0 6,7
16A8-2 15,0 14,3 9,5
24A3-2 22,0 20,9 15,0
031A-2 30,0 28,5 22,0
046A-2 41,0 39,0 30,0
061A-2 56 53 41
075A-2 56 53 a7
087A-2 67 64 56
115A-2 924 89 67
145A-2 118 112 94
170A-2 146 139 118
206A-2 178 169 146
274A-2 216 205 178
Upn =400V
02A4-3 2,2 2,1 1,7
03A3-3 3,0 2,9 2,2
04A0-3 3,6 3,4 3,0
05A6-3 5,0 4,8 3,6
07A2-3 6,5 6,2 5,0
09A4-3 8,5 8,1 6,5
12A6-3 11,3 10,7 8,5
017A-3 15 14,3 11,3
025A-3 22 20,9 15,0
032A-3 30 29 22
038A-3 35 33 30
045A-3 41 39 35
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ACS880-01-... | Gamas de saida com selecdo de “Otimizacao de ruido baixo” no parametro
97.09 Modo freq comutacao esta ativo
Uso nominal Uso ligeiro Uso pesado

2 Id IHd

A A A
061A-3 56 53 41
072A-3 56 53 47
087A-3 67 64 56
105A-3 86 82 67
145A-3 118 112 86
169A-3 146 139 118
206A-3 178 169 146
246A-3 194 184 178
293A-3 236 224 194
363A-3 274 260 236
430A-3 325 309 274**
Upn =500V
02A1-5 1,8 1,7 1,4
03A0-5 2,6 2,5 1,8
03A4-5 2,9 2,8 2,6
04A8-5 4,1 3,9 2,9
05A2-5 4,4 4,2 4,1
07A6-5 6,5 6,2 4,4
11A0-5 9,4 8,9 6,5
014A-5 12,0 11,4 9,4
021A-5 18,0 17,1 12,0
027A-5 23,0 21,9 18,0
034A-5 29 28 23
040A-5 29 28 23
052A-5 37 35 29
065A-5 39 37 33
077A-5 46 44 39
096A-5 72 68 46
124A-5 93 88 72
156A-5 133 126 93
180A-5 153 145 133
240A-5 191 181 153
260A-5 206 196 191
302A-5 206 196 191
361A-5 258 245 206
414A-5 296 281 258**
Un =690V
07A4-7 7,0 6,7 5,6
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ACS880-01-... | Gamas de saida com selecdo de “Otimizacao de ruido baixo” no parametro
97.09 Modo freq comutacao esta ativo
Uso nominal Uso ligeiro Uso pesado

f2 ILd IHd

A A A
09A9-7 9,4 8,9 7,0
14A3-7 13,6 12,9 9,4
019A-7 18 17 14
023A-7 22 21 18
027A-7 26 25 22
035A-7 33 31 24
042A-7 40 38 33
049A-7 46 44 40
061A-7 49 47 46
084A-7 68 65 49
098A-7 83 79 68
119A-7 101 96 83
142A-7 101 96 84
174A-7 122 116 101
210A-7 138 131 122
271A-7 178 169 138
Definicbes
Un Tensdo de entrada do acionamento
> Corrente de saida nominal (disponivel continuamente sem sobrecarga)
Pn Poténcia tipica do motor em uso ndo pesado
ILd Corrente continua de saida eficaz permitindo 10% de sobrecarga durante 1 minuto em

cada 5 minutos

IHd Corrente continua de saida eficaz permitindo 50% de sobrecarga durante 1 minuto em
cada 5 minutos.
* Corrente continua de saida eficaz permitindo 30% de sobrecarga durante 1 minuto em
cada 5 minutos.
** Corrente continua de saida eficaz permitindo 25% de sobrecarga durante 1 minuto em
cada 5 minutos.

PHd  Poténcia tipica do motor em uso pesado

Os valores aplicam-se a temperatura ambiente de 40 °C (104 °F).

Modo de alta velocidade

A selecdo “Modo de alta velocidade” do parametro 95.15 Ajustes especiais HW melhora
o desempenho do controlo a frequéncias de saida elevadas. A ABB recomenda que seja
selecionado com uma frequéncia de saida de 120 Hz e superior.

Esta tabela apresenta as gamas do acionamento para a frequéncia de saida maxima
quando “Modo de alta velocidade” no parametro 95.15 Ajustes especiais HW esta ativa.
Com frequéncias de saida inferiores, a desclassificacdo de corrente é inferior. Contacte
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a ABB para operagdo acima da frequéncia de saida maxima recomendada ou para a
desclassificagdo de corrente de saida com frequéncias de saida acima de 120 Hz e
abaixo da frequéncia de saida maxima.

A frequéncia de saida 120 Hz: sem desclassificacdo.

ACS880-01-... Gamas de saida com selecdo do Modo alta velocidade do parametro
95.15 Ajustes especiais HW

Frequéncia de saida maxima

fmax Uso nominal Uso ligeiro Uso pesado
l2 ILd Ind
Hz A A A
Un =230V
04A6-2 500 4,1 3,9 3,3
06A6-2 500 5,9 5,6 4,1
07A5-2 500 6,7 6,4 5,9
10A6-2 500 9,5 9,0 6,7
16A8-2 500 15,0 14,3 9,5
24A3-2 500 22,0 20,9 15,0
031A-2 500 30,0 28,5 22,0
046A-2 500 41,0 39,0 30,0
061A-2 500 56 53 41
075A-2 500 56 53 47
087A-2 500 67 64 56
115A-2 500 84 80 67
145A-2 500 106 101 84
170A-2 500 135 128 106
206A-2 500 165 157 135
274A-2 500 189 180 165
Upn = 400V
02A4-3 500 2,2 2,1 1,7
03A3-3 500 3,0 2,9 2,2
04A0-3 500 3,6 3,4 3,0
05A6-3 500 5,0 4,8 3,6
07A2-3 500 6,5 6,2 5,0
09A4-3 500 8,5 8,1 6,5
12A6-3 500 11,3 10,7 8,5
017A-3 500 15 14,3 11,3
025A-3 500 22 20,9 15,0
032A-3 500 30 29 22
038A-3 500 35 33 30
045A-3 500 41 39 35
061A-3 500 56 53 41
072A-3 500 56 53 a7
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ACS880-01-... Gamas de saida com selecao do Modo alta velocidade do parametro
95.15 Ajustes especiais HW
Frequéncia de saida maxima
fmax Uso nominal Uso ligeiro Uso pesado
2 Id Ind

Hz A A A
087A-3 500 67 64 56
105A-3 500 7 73 67
145A-3 500 106 101 e
169A-3 500 135 128 106
206A-3 500 165 157 135
246A-3 500 170 162 143
293A-3 500 202 192 170*
363A-3 500 236 224 202
430A-3 500 280 266 236**
Up=500V
02A1-5 500 1,8 1,7 1,4
03A0-5 500 2,6 2,5 1,8
03A4-5 500 2,9 2,8 2,6
04A8-5 500 4,1 3,9 2,9
05A2-5 500 4,4 4,2 4,1
07A6-5 500 6,5 6,2 4,4
11A0-5 500 9,4 8,9 6,5
014A-5 500 12,0 11,4 9,4
021A-5 500 18,0 17,1 12,0
027A-5 500 23,0 21,9 18,0
034A-5 500 29 28 23
040A-5 500 29 28 23
052A-5 500 37 35 29
065A-5 500 39 37 33
O77A-5 500 46 44 39
096A-5 500 58 55 46
124A-5 500 74 70 58
156A-5 500 122 116 74
180A-5 500 140 133 122
240A-5 500 168 160 140
260A-5 500 182 173 168
302A-5 500 182 173 168
361A-5 500 206 196 182
414A-5 500 236 224 206**
Un=690 V

07A4-7 500 6,7 6,4 54
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ACS880-01-... Gamas de saida com selecdo do Modo alta velocidade do parametro
95.15 Ajustes especiais HW

Frequéncia de saida maxima

fmax Uso nominal Uso ligeiro Uso pesado
2 ILd Ind
Hz A A A

09A9-7 500 8,9 8,5 6,7
14A3-7 500 12,9 12,3 8,9
019A-7 500 17 16 13
023A-7 500 21 20 17
027A-7 500 24 23 21
035A-7 500 32 30 23
042A-7 500 38 36 32
049A-7 500 44 42 38
061A-7 500 44 42 40
084A-7 500 53 50 44
098A-7 500 68 65 53
119A-7 500 83 79 68
142A-7 500 83 79 72
174A-7 500 96 91 83
210A-7 500 101 96 83
271A-7 500 130 124 101
Definicoes
f Frequéncia saida
fmax Frequéncia de saida maxima com modo de alta velocidade
Un Tensdo de entrada do acionamento
> Corrente continua de saida eficaz. Sem capacidade de sobrecarga a 40 °C
Pn Poténcia tipica do motor em uso ndo pesado
ILd Corrente continua de saida eficaz permitindo 10% de sobrecarga durante 1 minuto em

cada 5 minutos

IHd Corrente continua de saida eficaz permitindo 50% de sobrecarga durante 1 minuto em
cada 5 minutos.
* Corrente continua de saida eficaz permitindo 30% de sobrecarga durante 1 minuto em
cada 5 minutos.
** Corrente continua de saida eficaz permitindo 25% de sobrecarga durante 1 minuto em
cada 5 minutos.

Fusiveis (IEC)

Os fusiveis gG e aR para protecgdo contra curto-circuito no cabo de entrada de
poténcia ou no accionamento sao listados abaixo. Para os chassis R1 a R9 pode ser
usado qualquer um deste tipo de fusivel, se operar suficientemente rapido. O tempo
de operacgao depende da impedancia da rede de alimentacdo e da area de secgdo
transversal e comprimento do cabo de alimentacgao.
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Para os chassis R7 a R9, a ABB recomenda fusiveis ultrarrapidos (aR), consulte a seccao
Guia rapido de selecao entre fusiveis gG e aR (pagina 195).

Nota 1: Consulte ainda a sec¢do Implementacdo de protecdo contra curto-circuito e
sobrecarga térmica.

Nota 2: Fusiveis com corrente nominal superior a recomendada ndo devem ser usados.
Fusiveis com corrente nominal mais baixa ndao podem ser usados.

Nota 3: Para instalacdes ndo-UL:Podem ser usados fusiveis de outros fabricantes se
cumprirem as mesmas caracteristicas e a curva de fusao do fusivel ndo exceder a curva
de fusao do fusivel mencionado na tabela.

Fusiveis aR DIN 43653 montados em batentes (chassis R1 e R9)

A ABB recomenda fusiveis montados em batentes para melhor arrefecimento, embora
também possam ser usados fusiveis do tipo lamina.

Fusiveis ultrarrapidos (aR) montados em batentes (um fusivel por fase)

ACS880-01-... Corrente Entrada Fusivel

min. de cur-| corrente 2 X X

to-circuito (A) A A*cs \") Tipo Buss- Tipo

1) mann DIN 43653
(A)
Un =230V
04A6-2 40 4,6 16 48 690 170M1309 000
06A6-2 40 6,6 16 48 690 170M1309 000
07A5-2 40 7,5 16 48 690 170M1309 000
10A6-2 53 10,6 16 48 690 170M1309 000
16A8-2 65 16,8 25 130 690 170M1311 000
24A3-2 120 24,3 40 460 690 170M1313 000
031A-2 160 31,0 63 1450 690 170M1315 000
046A-2 280 46 80 2550 690 170M1316 000
061A-2 300 61 125 8500 690 170M1318 000
075A-2 380 75 125 7500 690 170M3013 1
087A-2 500 87 160 8500 690 170M3014 1
115A-2 700 115 200 15000 690 170M3015 1
145A-2 1000 145 250 28500 690 170M3016 1
170A-2 1280 170 315 46500 690 170M3017 1
206A-2 1450 206 350 68500 690 170M3018 1
) Corrente minima de curto-circuito da instalacao
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Fusiveis ultrarrapidos (aR) montados em batentes (um fusivel por fase)

ACS880-01-... Corrente | Entrada Fusivel

min. de cur-| corrente 2 N X

to-circuito (A) A Afs \" Tipo Buss- Tipo

1 mann DIN 43653
(A)

274A-2 2050 274 400 105000 690 170M3019 1
Up =400V
02A4-3 65 2,4 25 130 690 170M1311 000
03A3-3 65 3,3 25 130 690 170M1311 000
04A0-3 65 4,0 25 130 690 170M1311 000
05A6-3 65 5,6 25 130 690 170M1311 000
07A2-3 65 8,0 25 130 690 170M1311 000
09A4-3 65 10,0 25 130 690 170M1311 000
12A6-3 65 12,9 25 130 690 170M1311 000
017A-3 120 17 40 460 690 170M1313 000
025A-3 120 25 40 460 690 170M1313 000
032A-3 170 32 63 1450 690 170M1315 000
038A-3 170 38 63 1450 690 170M1315 000
045A-3 280 45 80 2550 690 170M1316 000
061A-3 380 61 100 4650 690 170M1317 000
072A-3 480 72 125 8500 690 170M1318 000
087A-3 700 87 160 16000 690 170M1319 000
105A-3 1280 105 200 15000 690 170M3015 1
145A-3 1280 145 250 28500 690 170M3016 1
169A-3 1800 169 315 46500 690 170M3017 1
206A-3 2210 206 350 68500 690 170M3018 1
246A-3 3010 246 450 105000 690 170M5009 2
293A-3 4000 293 500 145000 690 170M5010 2
363A-3 5550 363 630 275000 690 170M5012 2
430A-3 7800 430 700 405000 690 170M5013 2
Up = 500 V
02A1-5 65 2,1 25 130 690 170M1308 000
03A0-5 65 3,0 25 130 690 170M1308 000

1) Corrente minima de curto-circuito da instalacao
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Fusiveis ultrarrapidos (aR) montados em batentes (um fusivel por fase)

ACS880-01-... Corrente | Entrada Fusivel

min. de cur-| corrente 2 X X

to-circuito (A) A Acs \" Tipo Buss- Tipo

1 mann DIN 43653
(A)

03A4-5 65 3,4 25 130 690 170M1308 000
04A8-5 65 4,8 25 130 690 170M1308 000
05A2-5 65 5,2 25 130 690 170M1308 000
07A6-5 65 7,6 25 130 690 170M1308 000
11A0-5 65 11,0 25 130 690 170M1308 000
014A-5 120 14 40 460 690 170M1313 000
021A-5 120 21 40 460 690 170M1313 000
027A-5 170 27 63 1450 690 170M1315 000
034A-5 170 34 63 1450 690 170M1315 000
040A-5 280 40 80 2550 690 170M1316 000
052A-5 300 52 100 4650 690 170M1317 000
065A-5 480 65 125 8500 690 170M1318 000
077A-5 700 7 160 16000 690 170M1319 000
096A-5 1000 96 200 15000 690 170M3015 1
124A-5 1280 124 250 28500 690 170M3016 1
156A-5 1610 156 315 46500 690 170M3017 1
180A-5 2210 180 315 46500 690 170M3018 1
240A-5 2620 240 400 74000 690 170M5008 2
260A-5 4000 260 450 105000 690 170M5009 2
302A-5 5550 302 550 190000 690 170M5011 2
361A-5 5550 361 630 275000 690 170M5012 2
414A-5 7800 414 700 405000 690 170M5013 2
Un =690 V
07A4-7 40 7,4 16 48 690 170M1309 000
09A9-7 53 9,9 20 78 690 170M1310 000
14A3-7 94 14,3 32 270 690 170M1312 000
019A-7 120 19 40 460 690 170M1313 000
023A-7 160 23 50 770 690 170M1314 000

) Corrente minima de curto-circuito da instalacdo
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Fusiveis ultrarrapidos (aR) montados em batentes (um fusivel por fase)

ACS880-01-... Corrente | Entrada Fusivel
min. de cur-| corrente 2 N X
to-circuito (A) A Afs \" Tipo Buss- Tipo
1 mann DIN 43653
(A)
027A-7 160 27 50 770 690 170M1314 000
035A-7 170 35 63 1450 690 170M1315 000
042A-7 280 42 80 2550 690 170M1316 000
049A-7 280 49 80 2550 690 170M1316 000
061A-7 480 61 125 8500 690 170M1318 000
084A-7 700 84 160 16000 690 170M1319 000
098A-7 1610 98 200 15000 690 170M3015 1
119A-7 1610 119 200 15000 690 170M3015 1
142A-7 2210 142 250 28500 690 170M3016 1
174A-7 2210 174 315 46500 690 170M3017 1
210A-7 3200 210 400 74000 690 170M5008 2
271A-7 3200 271 450 105000 690 170M5009 2

1) Corrente minima de curto-circuito da instalacdo

Fusiveis aR DIN 43620 estilo lamina (chassis R1 e R9)

Fusiveis ultrarrapidos (aR) estilo lamina (um fusivel por fase)

ACS880-01-... | Corrente | Entrada Fusivel
min. de cur-| corrente 2 N N
to-circuito (A) A Acs \" Tipo Buss- | Tipo DIN
1 mann 43620
(A)
Un =230V
04A6-2 40 4,6 16 48 690 170M1559 000
06A6-2 40 6,6 16 48 690 170M1559 000
07A5-2 40 7,5 16 48 690 170M1559 000
10A6-2 53 10,6 20 78 690 170M1560 000
16A8-2 65 16,8 25 130 690 170M1561 000
24A3-2 120 24,3 40 460 690 170M1563 000
031A-2 160 31,0 63 1450 690 170M1565 000
046A-2 280 46 80 2550 690 170M1566 000

1) Corrente minima de curto-circuito da instalacao
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Fusiveis ultrarrapidos (aR) estilo lamina (um fusivel por fase)

ACS880-01-... | Corrente | Entrada Fusivel

min. de cur-| corrente 2 N N

to-circuito (A) A Acs \" Tipo Buss- | Tipo DIN

1) mann 43620
(A)

061A-2 300 61 125 8500 690 170M1568 000
075A-2 380 75 200 15000 690 170M3815 1
087A-2 500 87 250 28500 690 170M3816 1
115A-2 700 115 315 46500 690 170M3817 1
145A-2 1000 145 315 46500 690 170M3817 1
170A-2 1280 170 450 | 105000 690 170M5809 2
206A-2 1450 206 500 | 155000 690 170M5810 2
274A-2 2050 274 630 | 220000 690 170M5810 3
Up =400V
02A4-3 65 2,4 25 130 690 170M1561 000
03A3-3 65 3,3 25 130 690 170M1561 000
04A0-3 65 4,0 25 130 690 170M1561 000
05A6-3 65 5,6 25 130 690 170M1561 000
07A2-3 65 8,0 25 130 690 170M1561 000
09A4-3 65 10,0 25 130 690 170M1561 000
12A6-3 65 12,9 25 130 690 170M1561 000
017A-3 120 17 40 460 690 170M1563 000
025A-3 120 25 40 460 690 170M1563 000
032A-3 170 32 63 1450 690 170M1565 000
038A-3 170 38 63 1450 690 170M1565 000
045A-3 280 45 80 2550 690 170M1566 000
061A-3 380 61 100 4650 690 170M1567 000
072A-3 480 72 125 8500 690 170M1568 000
087A-3 700 87 160 16000 690 170M1569 000
105A-3 1280 105 315 46500 690 170M3817 1
145A-3 1280 145 315 46500 690 170M3817 1
169A-3 1800 169 450 | 105000 690 170M5809 2
206A-3 2210 206 500 | 145000 690 170M5810 2

1) Corrente minima de curto-circuito da instalacdo
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Fusiveis ultrarrapidos (aR) estilo lamina (um fusivel por fase)

ACS880-01-... | Corrente | Entrada Fusivel

min. de cur-| corrente 2 N X

to-circuito (A) A Acs \" Tipo Buss- | Tipo DIN

1) mann 43620
(A)

246A-3 3010 246 630 275000 690 170M5812 2
293A-3 4000 293 800 | 490000 690 170M6812D 3
363A-3 5550 363 1000 | 985000 690 170M6814D 3
430A-3 7800 430 1250 | 2150000 690 170M8554D 3
Up =500 V
02A1-5 65 2,1 25 130 690 170M1561 000
03A0-5 65 3,0 25 130 690 170M1561 000
03A4-5 65 3,4 25 130 690 170M1561 000
04A8-5 65 4,8 25 130 690 170M1561 000
05A2-5 65 52 25 130 690 170M1561 000
07A6-5 65 7,6 25 130 690 170M1561 000
11A0-5 65 11,0 25 130 690 170M1561 000
014A-5 120 14 40 460 690 170M1563 000
021A-5 120 21 40 460 690 170M1563 000
027A-5 170 27 63 1450 690 170M1565 000
034A-5 170 34 63 1450 690 170M1565 000
040A-5 280 40 80 2550 690 170M1566 000
052A-5 300 52 100 4650 690 170M1567 000
065A-5 480 65 125 8500 690 170M1568 000
077A-5 700 7 160 16000 690 170M1569 000
096A-5 1000 96 250 28500 690 170M3816 1
124A-5 1280 124 315 46500 690 170M3817 1
156A-5 1610 156 400 74000 690 170M5808 2
180A-5 2210 180 500 155000 690 170M5810 2
240A-5 2620 240 550 | 190000 690 170M5811 2
260A-5 4000 260 800 | 490000 690 170M6812D 3
302A-5 5550 302 1000 | 985000 690 170M6814D 3
361A-5 5550 361 1000 | 985000 690 170M6814D 3

) Corrente minima de curto-c

rcuito da instalacao
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Fusiveis ultrarrapidos (aR) estilo lamina (um fusivel por fase)

ACS880-01-... | Corrente | Entrada Fusivel
min. de cur-| corrente 2 N N
to-circuito (A) A Acs \" Tipo Buss- | Tipo DIN
mann 43620
(A)
414A-5 7800 414 1250 | 2150000 690 170M8554D 3
Upn =690 V
07A4-7 40 7,4 16 48 690 170M1559 000
09A9-7 53 9,9 20 78 690 170M1560 000
14A3-7 94 14,3 32 270 690 170M1562 000
019A-7 120 19 40 460 690 170M1563 000
023A-7 160 23 50 770 690 170M1564 000
027A-7 160 27 50 770 690 170M1564 000
035A-7 170 35 63 1450 690 170M1565 000
042A-7 280 42 80 2550 690 170M1566 000
049A-7 280 49 80 2550 690 170M1566 000
061A-7 480 61 125 8500 690 170M1568 000
084A-7 700 84 160 16000 690 170M1569 000
098A-7 1610 98 400 74000 690 170M3816 2
119A-7 1610 119 400 74000 690 170M3816 2
142A-7 2210 142 500 | 145000 690 170M5810 2
174A-7 2210 174 500 145000 690 170M5810 2
210A-7 3200 210 700 | 320000 690 170M6811D 3
271A-7 3200 271 700 | 320000 690 170M6811D 3

) Corrente minima de curto-circuito da instalacao
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Fusiveis gG DIN 43620 estilo lamina (chassis R1 e R9)

Verifique a curva de tempo-corrente no fusivel para se certificar que o tempo de ope-
racdo do fusivel é inferior a 0.5 segundos. Cumpra os regulamentos locais.

Fusiveis gG (um fusivel por fase)

ACS880-01-... | Corrente | Corrente Fusivel
minima de | deentra-
curto-circui- da
tol
A A A A2g v Tipo ABB | Tamanho
DIN
Un=230V
04A6-2 40 4,6 6 110 500 OFAFOOOH6 000
06A6-2 80 6,6 10 360 500 OFAFOOO0OH10 000
07A5-2 120 7,5 16 740 500 OFAFOOOH16 000
10A6-2 120 10,6 16 740 500 OFAFOOOH16 000
16A8-2 200 16,8 25 2500 500 OFAFOO0O0OH25 000
24A3-2 350 24,3 40 7700 500 OFAFO00H40 000
031A-2 400 31,0 50 16000 500 OFAFOOOH50 000
046A-2 500 46 63 20100 500 OFAFOOOH63 000
061A-2 800 61 80 37500 500 OFAFOOO0OH80 000
075A-2 1000 75 100 65000 500 | OFAFOOOH100 000
087A-2 1300 87 125 100000 500 OFAFO0OH125 00
115A-2 1700 115 160 170000 500 OFAFOOH160 00
145A-2 2300 145 200 | 300000 500 OFAFOH200 0
170A-2 3300 170 250 | 600000 500 OFAFOH250 0
206A-2 5500 206 315 710000 500 OFAF1H315 1
274A-2 7000 274 400 | 1100000 500 OFAF2H400 2
Un =400V
02A4-3 17 2,4 4 53 500 OFAFOOO0OH4 000
03A3-3 40 3,3 6 110 500 OFAFOOOH6 000
04A0-3 40 4,0 6 110 500 OFAFOOOH6 000
05A6-3 80 5,6 10 355 500 OFAFOOOH10 000
07A2-3 80 8,0 10 355 500 OFAFOOO0OH10 000
09A4-3 120 10,0 16 700 500 OFAFOOOH16 000

) Corrente minima de curto-circuito da instalacao
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Fusiveis gG (um fusivel por fase)

ACS880-01-... | Corrente | Corrente Fusivel
minima de | deentra-
curto-circui- da
tol
A A A AZg v Tipo ABB | Tamanho
DIN
12A6-3 120 12,9 16 700 500 OFAFOOOH16 000
017A-3 200 17 25 2500 500 OFAFO00H25 000
025A-3 250 25 32 4500 500 OFAFOO0O0OH32 000
032A-3 350 32 40 7700 500 OFAFO00H40 000
038A-3 400 38 50 15400 500 OFAFOO0OH50 000
045A-3 500 45 63 21300 500 OFAFOO0OO0OH63 000
061A-3 800 61 80 37000 500 OFAFOOO0OH80 000
072A-3 1000 72 100 63600 500 | OFAFOOOH100 000
087A-3 1000 87 100 63600 500 | OFAFOOO0OH100 000
105A-3 1300 105 125 103000 500 OFAFOOH125 00
145A-3 1700 145 160 185000 500 OFAFOOH160 00
169A-3 3300 169 250 | 600000 500 OFAFOH250 0
206A-3 5500 206 315 710000 500 OFAF1H315 1
246A-3 6400 246 355 | 920000 500 OFAF1H355 1
293A-3 7800 293 425 | 1300000| 500 OFAF2H425 2
363A-3 9400 363 500 | 2000000 500 OFAF2H500 2
430A-3 10200 430 630 | 2800000| 500 OFAF3H630 3
Un =500 V
02A1-5 17 2,1 4 53 500 OFAFOOO0OH4 000
03A0-5 40 3,0 6 110 500 OFAFOOOH6 000
03A4-5 40 3,4 6 110 500 OFAFOOOH6 000
04A8-5 80 4,8 10 355 500 OFAFOOOH10 000
05A2-5 80 5.2 10 355 500 OFAFOOOH10 000
07A6-5 120 7,6 16 700 500 OFAFOOOH16 000
11A0-5 120 11,0 16 700 500 OFAFOOOH16 000
014A-5 200 14 25 2500 500 OFAFOO00H25 000
021A-5 250 21 32 4500 500 OFAFOO0OO0OH32 000

) Corrente minima de curto-circuito da instalagdo
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Fusiveis gG (um fusivel por fase)

ACS880-01-... | Corrente | Corrente Fusivel
minima de | deentra-
curto-circui- da
tol
A A A AZg v Tipo ABB | Tamanho
DIN
027A-5 350 27 40 7700 500 OFAFO00H40 000
034A-5 400 34 50 15400 500 OFAFOOOH50 000
040A-5 500 40 63 21300 500 OFAFOOOH63 000
052A-5 800 52 80 37000 500 OFAFOOOH80 000
065A-5 1000 65 100 63600 500 | OFAFOOOH100 000
O77A-5 1000 7 100 63600 500 | OFAFOOOH100 000
096A-5 1300 96 125 103000 500 OFAFO0OH125 00
124A-5 1700 124 160 185000 500 OFAFOOH160 00
156A-5 3300 156 250 | 600000 500 OFAFOH250 0
180A-5 5500 180 315 710000 500 OFAF1H315 1
240A-5 6400 240 355 920000 500 OFAF1H355 1
260A-5 7000 260 400 | 1100000 | 500 OFAF2H400 2
302A-5 9400 302 500 | 2000000 500 OFAF2H500 2
361A-5 10200 361 630 | 2800000| 500 OFAF3H630 3
414A-5 10200 414 630 | 2800000| 500 OFAF3H630 3
Upn =690V
07A4-7 115 7,4 16 1200 690 | OFAAOO0GG16 000
09A9-7 145 9,9 20 2400 690 | OFAAO000GG20 000
14A3-7 190 14,3 25 4000 690 | OFAA000GG25 000
019A-7 280 19 35 12000 690 | OFAAOO00GG35 000
023A-7 450 23 50 24000 690 | OFAAOOO0GG50 000
027A-7 450 27 50 24000 690 | OFAAOOO0GG50 000
035A-7 520 35 63 30000 690 | OFAA000GG63 000
042A-7 800 42 80 51000 690 OFAAO0GGS80 0
049A-7 800 49 80 51000 690 OFAAO0GGS80 0
061A-7 1050 61 100 95000 690 OFAA0GG100 0
084A-7 1700 84 160 | 240000 690 OFAA1GG160 1

1) Corrente minima de curto-c

rcuito da instalacao
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Fusiveis gG (um fusivel por fase)

ACS880-01-... | Corrente | Corrente Fusivel

minima de | deentra-

curto-circui- da

tol
A A A AZg v Tipo ABB | Tamanho
DIN

098A-7 1700 98 160 240000 690 OFAA1GG160 1
119A-7 2200 119 200 350000 690 OFAA1GG200 1
142A-7 3200 142 250 700000 690 OFAA1GG250 1
174A-7 5500 174 315 850000 690 OFAA2GG315 2
210A-7 7000 210 400 | 1300000 690 OFAA3GG400 3
271A-7 7000 271 400 | 1300000 690 OFAA3GG400 3

) Corrente minima de curto-circuito da instalagao

Guia rapido de selecao entre fusiveis gG e aR

As combinagdes (tamanho do cabo, comprimento do cabo, tamanho do transformador
etipo de fusivel) nesta tabela cumprem os requisitos minimos para a operagdo adequa-
da do fusivel. Use esta tabela para selecionar entre fusiveis gG e aR ou para calcular a
corrente de curto-circuito dainstalagao, como descrito em Calcular a corrente de curto-
circuito da instalacdo (pagina 197).

ACS880- Tipo de cabo Poténcia minima aparente do transformador de alimentacao
01-... SN (kVA)

Cobre | Aluminio | Comprimento maximo do ca- | Comprimento maximo do ca-

bo com fusiveis gG bo com fusiveis aR

mm? | mm? | 10m | 50m | 100m | 10m | 100m | 200m
Up =230V
04A6-2 3x1,5 - 11 11 - 1,1 1,2 -
06A6-2 3x1,5 - 2,2 2,4 - 11 1,2 -
07A5-2 3x1,5 - 33 4,3 - 11 1,2 -
10A6-2 3x1,5 - 33 4,3 - 1,5 1,8 -
16A8-2 3x6 - 5,5 5,8 - 1,8 1,8 -
24A3-2 3x6 - 9,7 11 - 33 3,5 -
031A-2 3x10 - 11 12 - 4,4 4,6 -
046A-2 3x16 3x35 14 15 - 1,7 8,2 -
061A-2 3%x25 3x35 22 24 - 8,3 8,6 -
075A-2 3x35 3x50 28 29 - 11 11 -
087A-2 3x35 3x70 36 39 - 14 15 -
115A-2 3x50 3x70 48 52 - 19 21 -
145A-2 3x95 3x120 64 70 - 28 30 -
170A-2 3x120 3x150 93 104 - 36 39 -
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ACS880- Tipo de cabo Poténcia minima aparente do transformador de alimentacao
01-... SN (kVA)

Cobre | Aluminio | Comprimento maximo do ca- | Comprimento maximo do ca-

bo com fusiveis gG bo com fusiveis aR

mm? mm?2 10 m 50 m 100 m 10m 100m | 200 m
206A-2 3x150 3x240 158 194 - 40 45 -
274A-2 2%(3x95) [ 2x(3x120) 198 229 - 57 62 -
Up = 400V
02A4-3 3x1,5 - 0,82 0,82 0,82 31 3,4 5,0
03A3-3 3x1,5 - 1,9 19 2,0 31 3,4 5,0
04A0-3 3x1,5 - 19 19 2,0 31 3,4 5,0
05A6-3 3x1,5 - 3,8 4,0 4,4 31 3,4 5,0
07A2-3 3x1,5 - 3,8 4,0 4,4 31 3,4 5,0
09A4-3 3x1,5 - 58 6,2 8,4 31 3,4 5,0
12A6-3 3x1,5 - 5,8 6,2 8,4 31 3,4 5,0
017A-3 3%6 - 9,6 9,8 10 5,8 59 6,2
025A-3 3x6 - 12 12 13 5,8 59 6,2
032A-3 3x10 - 17 17 18 8,2 8,3 8,7
038A-3 3x10 - 19 20 21 8,2 8,3 8,7
045A-3 3x16 3x25 24 24 26 13 14 15
061A-3 3x25 3x25 39 39 42 18 19 20
072A-3 3x35 3x35 48 49 52 23 24 25
087A-3 3x35 3x50 48 49 52 34 35 38
105A-3 3x50 3x70 63 65 68 62 67 80
145A-3 3x95 3%x95 82 85 88 62 65 70
169A-3 3x120 3x150 160 170 187 87 93 104
206A-3 3x150 3x185 269 298 357 107 116 132
246A-3 2%(3x70) | 2x(3x95) 311 335 393 145 157 180
293A-3 2%(3x95) [ 2x(3%120) 380 411 478 193 211 248
363A-3 2x(3x120) | 2x(3%185) 459 502 591 269 304 378
430A-3 2x(3x150) | 2x(3x240) 499 547 641 380 452 634
Up =500 V
02A1-5 3x1,5 - 1,0 1,0 1,0 3,9 4,1 5,0
03A0-5 3x1,5 - 2,4 2,4 2,4 3,9 4,1 5,0
03A4-5 3x1,5 - 2,4 2,4 2,4 3,9 41 5,0
04A8-5 3x1,5 - 4,8 4,9 5,2 3,9 4,1 5,0
05A2-5 3x1,5 - 4,8 4,9 5,2 3,9 4,1 5,0
07A6-5 3x1,5 - 7,2 7,5 8,9 3,9 4,1 5,0
11A0-5 3x1,5 - 7,2 7,5 8,9 3,9 4,1 5,0
014A-5 3x6 - 12 12 12 7,2 7,3 7,6
021A-5 3x6 - 15 15 16 7,2 7,3 7,6
027A-5 3x10 - 21 21 22 10 10 11
034A-5 3x10 - 24 24 25 10 10 11
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ACS880- Tipo de cabo Poténcia minima aparente do transformador de alimentacao
o1-... SN (kVA)

Cobre | Aluminio | Comprimento maximo do ca- | Comprimento maximo do ca-

bo com fusiveis gG bo com fusiveis aR

mm? mm? 10 m 50 m 100 m 10 m 100 m 200 m
040A-5 3x16 3x35 30 30 31 17 17 18
052A-5 3x25 3x35 48 49 51 18 18 19
065A-5 3x35 3x50 60 61 63 29 29 30
077A-5 3x35 3x70 60 61 63 42 43 46
096A-5 3x50 3x70 78 80 83 60 63 67
124A-5 3x95 3x120 103 105 108 7 80 85
156A-5 3x120 3x150 200 209 224 97 102 109
180A-5 3x150 3x240 335 362 411 133 143 156
240A-5 2x%(3%x70) | 2%x(3x95) 388 410 456 158 165 179
260A-5 2x(3x70) | 2x(3x95) | 425 452 512 242 262 307
302A-5 2x(3x95) | 2%(3%x120) 572 617 711 336 372 450
361A-5 2x(3x120) | 2x(3%185) 621 669 763 336 368 427
414A-5 2x(3x150) | 2x(3x240) | 621 666 747 473 539 674
Upn =690 V
07A4-7 3x1,5 - 9,5 9,5 9,5 3,3 3,3 3,3
09A9-7 3x1,5 - 12 12 12 4.4 4,4 4,4
14A3-7 3x2.5 - 16 16 16 7,8 7,8 7,8
019A-7 3x4 - 23 23 23 9,9 10 10
023A-7 3x6 - 37 37 38 13 13 13
027A-7 3x10 - 37 37 38 13 13 13
035A-7 3x10 3x25 43 43 44 14 14 14
042A-7 3x16 3x25 66 67 68 23 23 24
049A-7 3x16 3x25 66 67 68 23 23 24
061A-7 3x25 3x35 87 88 20 40 40 41
084A-7 3x35 3x50 141 144 149 58 59 61
098A-7 3x50 3x70 141 143 146 134 138 145
119A-7 3x70 3x95 183 187 192 134 138 145
142A-7 3x95 3x120 267 275 286 184 192 205
174A-7 3x120 3x185 452 476 515 184 192 205
210A-7 3x185 | 2x(3%95) 584 608 654 266 277 295
271A-7 3x240 |2x(3x120) 584 605 640 266 275 289

Calcular a corrente de curto-circuito da instalacao

Confirme se a corrente de curto-circuito dainstalagdo tem, no minimo, o valor apresen-
tado na tabela de fusiveis.

A corrente de curto-circuito da instalagdo sé pode ser calculada como se segue:
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U
loph =
2+ |RE+ (Zi+ Xo)?

onde

Ik2-ph  Corrente de curto-circuito em curto-circuito simétrico de duas-fases

U Tensdo composta da rede (V)

Rc Resisténcia do cabo (ohm)

Zk Zk = 2k - UN2/SN = impedancia do transformador (ohm)
Zk Impedancia do transformador (%)

UN Tensao nominal do transformador (V)

SN Poténcia aparente nominal do transformador (kVA)

Xc Reatancia do cabo (ohm)

Exemplo de calculo

Acionamento:

- ACS880-01-145A-3

+ Tensdo de alimentagdo = 410 V
Transformador:

«  poténcia nominal Sy = 600 kVA

« tensao nominal (tensao de alimentacao do acionamento) Uy =430V
« impedancia do transformador z = 7.2%.
Cabo de alimentacao:

« comprimento =170 m

. resisténcia/comprimento = 0.398 ohm/km

. reactancia/comprimento = 0.082 ohm/km.
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NG (430 V)2
Zy =2z S_N =0.072 - 600 KVA. = 22.19 mohm

ohm

R, =170 m-0.398 T 67.66 mohm

ohm
km

410V
loph = =2.7 kA

2 -/ (67.66 mohm)? + (22.19 mohm + 13.94 mohm)?

X;=170 m-0.082 = 13.94 mohm

A corrente de curto-circuito calculada 9.7 kA é superior a corrente minima de curto-
circuito do fusivel gG tipo OFAFOOH160 (1700 A). -> Pode ser usado o fusivel gG de 500
V (ABB Control OFAFOOH160).
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Disjuntores (IEC)

Disjuntores ABB miniatura e em caixa moldada

A tabela abaixo lista os disjuntores que podem ser usados com o acionamento.

ACS880- Chassis | Disjuntor miniatura Disjuntor em caixa moldada ABB (Tmax)
01-... ABB

Tipo Ii? Tipo 'il)\
Up =230V
04A6-2 R1 S203M/P-B/C10| 5 - -
06A6-2 R1 S203M/P-B/C10| 5 - -
07A5-2 R1 S203M/P-B/C16| 5 - -
10A6-2 R1 S203M/P-B/C16| 5 - -
16A8-2 R2 S203M/P-B/C20 | 5 - -
24A3-2 R2 S203M/P-B/C32| 5 - -
031A-2 R3 S203M/P-B/C50 | 5 - -
046A-2 R4 $803S-B/C75 | 10 - -
061A-2 R4 S$803S-B/C80 | 10 - -
075A-2 R5 S$803S-B/C125 | 10 XT2 L 160 Ekip LS/I1In=160 3p F F 65
087A-2 R5 S$803S-B/C125 | 10 XT2 L 160 Ekip LS/I1In=160 3p F F 65
115A-2 R6 - - XT2 L 160 Ekip LS/I1In=1603p F F 65
145A-2 R6 - - XT4 L 250 Ekip LS/1In=2503p F F 65
170A-2 R7 - - XT4 L 250 Ekip LS/1In=2503p F F 65
206A-2 R7 - - T4 L 320 PR221DS-LS/11n=320 3p F F 65
274A-2 R8 - - T4 L 320 PR221DS-LS/1In=3203p F F 65
Up =400V
02A4-3 R1 S203M/P-B/C6 | 5 - -
03A3-3 R1 S203M/P-B/C6 | 5 - -
04A0-3 R1 S203M/P-B/C6 | 5 - -
05A6-3 R1 S203M/P-B/C10| 5 - -
07A2-3 R1 S203M/P-B/C13| 5 - -
09A4-3 R1 S203M/P-B/C13| 5 - -
12A6-3 Rl |S203M/P-B/C20 5 - -
017A-3 R2 S203M/P-B/C25| 5 - -
025A-3 R2 S203M/P-B/C32| 5 - -
032A-3 R3 S203M/P-B/C50 | 5 - -
038A-3 R3 S203M/P-B/C63| 5 - -
045A-3 R4 $803S-B/C63 | 10 - -
061A-3 R4 S803S-B/C75 | 10 - -
072A-3 R5 $803S-B/C125 | 10 XT2 L 160 Ekip LS/I1In=160 3p F F 65
087A-3 R5 S$803S-B/C125 | 10 XT2 L 160 Ekip LS/I1In=1603p F F 65
105A-3 R6 - - XT4 L 250 Ekip LS/I1In=2503p F F 65

1) Corrente nominal condicional de curto-circuito maxima permitida (IEC 61800-5-1) da rede de
alimentacgdo elétrica
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ACS880- Chassis | Disjuntor miniatura Disjuntor em caixa moldada ABB (Tmax)
O1-... ABB

Tipo Iil)\ Tipo li,)A
145A-3 R6 - - XT4 L 250 Ekip LS/1In=2503p F F 65
169A-3 R7 - - XT4 L 250 Ekip LS/1In=2503p F F 65
206A-3 R7 - - T4 L 320 PR221DS-LS/1In=3203p F F 65
246A-3 R8 - - T5L 400 PR221DS-LS/1In=4003p F F 65
293A-3 R8 - - T5L 630 PR221DS-LS/1In=6303p FF 65
363A-3 RO - - T5L 630 PR221DS-LS/1In=6303p FF 65
430A-3 RO - - T5L 630 PR221DS-LS/1In=6303p F F 65
Up =500 V
02A1-5 R1 S803S-B/C6 10 - -
03A0-5 R1 S803S-B/C6 10 - -
03A4-5 R1 S803S-B/C6 10 - -
04A8-5 R1 S 803S-B/C10 10 - -
05A2-5 R1 S803S-B/C13 10 - -
07A6-5 R1 S803S-B/C13 10 - -
11A0-5 R1 S803S-B/C20 | 10 - -
014A-5 R2 S803S-B/C25 | 10 - -
021A-5 R2 S 803S-B/C32 10 - -
027A-5 R3 S$803S-B/C50 | 10 - -
034A-5 R3 S803S-B/C63 | 10 - -
040A-5 R4 S803S-B/C63 | 10 - -
052A-5 R4 S803S-B/C75 | 10 - -
065A-5 R5 S803S-B/C125 | 10 XT2 L 160 Ekip LS/1In=1603p FF 65
O77A-5 R5 S803S-B/C125 | 10 XT2 L 160 Ekip LS/1In=1603p FF 65
096A-5 R6 - - XT4 L 250 Ekip LS/11n=2503p F F 65
124A-5 R6 - - XT4 L 250 Ekip LS/11n=2503p F F 65
156A-5 R7 - - XT4 L 250 Ekip LS/1In=2503p F F 65
180A-5 R7 - - T4 L 320 PR221DS-LS/1In=3203p F F 65
240A-5 R8 - - T5L 630 PR221DS-LS/1In=6303p F F 65
260A-5 R8 - - T5L 630 PR221DS-LS/1In=6303p FF 65
302A-5 RO - - T5L 630 PR221DS-LS/1In=6303p FF 65
361A-5 RO - - T5L 630 PR221DS-LS/1In=6303p FF 65
414A-5 RO - - T5L 630 PR221DS-LS/1In=6303p FF 65
Un =690V
07A4-7 R3 S803S-B/C13 10 XT2 L 160 Ekip LS/1In=1603p FF 25
09A9-7 R3 S$803S-B/C20 10 XT2 L 160 Ekip LS/1In=1603p FF 25
14A3-7 R3 S803S-B/C25 10 XT2 L 160 Ekip LS/1In=1603p FF 25
019A-7 R3 S 803S-B/C32 10 XT2 L 160 Ekip LS/I1In=633p FF 18
023A-7 R3 S 803 S-B/C 50 10 XT2 L 160 Ekip LS/1In=633p FF 18
027A-7 R3 S803S-B/C63 10 XT2 L 160 Ekip LS/1In=633p FF 18

1) Corrente nominal condicional de curto-circuito maxima permitida (IEC 61800-5-1) da rede de
alimentagao elétrica
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ACS880- Chassis | Disjuntor miniatura Disjuntor em caixa moldada ABB (Tmax)
O1-... ABB

Tipo Ii? Tipo Iil).\
035A-7 R5 S803S-B/C63 | 10 XT2 L 160 Ekip LS/1In=633p FF 18
042A-7 R5 S803S-B/C 80 10 XT2 L 160 Ekip LS/1In=1003p FF 18
049A-7 R5 S 8035S-B/C80 10 XT2 L 160 Ekip LS/1In=1003p FF 18
061A-7 R6 S803S-B/C125 | 10 XT2 L 160 Ekip LS/1In=1603p F F 20
084A-7 R6 S803S-B/C125 | 10 XT2 L 160 Ekip LS/1In=1603p F F 20
098A-7 R7 - - XT4 L 250 Ekip LS/11n=2503p F F 20
119A-7 R7 - - XT4 L 250 Ekip LS/I1In=2503p F F 20
142A-7 R8 - - XT4 L 250 Ekip LS/1In=2503p F F 20
174A-7 R8 - - T4 L 320 PR221DS-LS/1In=3203p F F 35
210A-7 R9 - - T5L 400 PR221DS-LS/1In=4003p F F 35
271A-7 R9 - - T5L 630 PR221DS-LS/1In=6303p FF 35

3AXD00000588487, 3AXD10000114581

1) Corrente nominal condicional de curto-circuito maxima permitida (IEC 61800-5-1) da rede de
alimentacgdo elétrica

Nota: Podem ser usados outros disjuntores com o acionamento se estes fornecerem
as mesmas caracteristicas elétricas. A ABB nao se responsabiliza pelo funcionamento
correto e protecao com disjuntores ndo listados. Além disso, se as recomendacgdes

fornecidas pela ABB nao forem cumpridas, podem ocorrer problemas ao acionamento
que a garantia nao abrange.

Dimensoes, pesos e requisitos de espaco livre

Chassis P21

Al A2 w D Peso

mm mm mm mm kg
R1 409 370 155 226 7,0
R2 409 370 155 249 8,4
R3 475 420 172 261 10,8
R4 580 490 203 274 18,6
R5 732 596 203 274 22,8
R6 727 569 252 357 42,2
R7 880 621 284 365 53,0
R8 965 700 300 386 68,0
R9 955 700 380 413 95,0




Dados técnicos 203

Chassis IP55
Al A2 w D Peso
mm mm mm mm kg
R1 450 - 162 292 8,1
R2 450 - 162 315 9,5
R3 525 - 180 327 12,0
R4 580 - 203 344 19,1
R5 732 - 203 344 23,4
R6 727 - 252 421 42,9
R7 880 - 284 423 54,0
R8 966 - 300 452 74,0
R9 955 - 380 477 102,0
Al Altura com caixa de entrada de cabos
A2 Altura sem caixa de entrada de cabos (opgao +P940)
w Largura com caixa de entrada de cabos
D Profundidade com caixa de entrada de cabos

A tampa aumenta a altura em 155 mm nos chassis R4 a R8 e em 230 mm no chassis R9.

A tampa aumenta a largura em 23 mm nos chassis R4 e R5, 40 mm nos chassis R6 e R7 e 50 mm

nos cha

ssis R8 e R9.

Para mais informacodes sobre as dimensdes, consulte o capitulo Esquemas dimensionais.
Sobre as dimensodes e pesos da opcao+P940 e +P944, consulte ACS880...+P940 and +P944 drive
modules supplement (3AUA0000145446 [English]).

Sobre as dimensdes da opc¢ado +C135, consulte ACS880-01...+C135 drives with flange mounting
kit supplement (3AXD50000349814 [English]). Sobre o peso adicional do kit de montagem com

flange, consulte a tabela abaixo.

Chassis Peso do kit de montagem em flange
(opgdo +C135)

kg

R1 2,9

R2 31

R3 4,5

R4 47

R5 47

R6 4,5

R7 5

R8 6

R9 7



http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AUA0000145446&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AUA0000145446&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000349814&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000349814&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
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Dimensodes da embalagem

Chassis Embalagem
Comprimento Largura Altura

mm mm mm
R1 (IP21) 574 256 281
R1 (IP55) 574 256 364
R2 (IP21) 574 256 304
R2 (IP55) 574 256 386
R3 (IP21) 624 256 316
R3 (IP55) 624 256 399
R4 (IP21) 691 290 329
R4 (IP55) 691 290 415
R5 (IP21) 896 293 329
R5 (IP55) 896 293 415
R6 870 325 580
R7 992 400 568
R8 1145 485 655
R9 1145 485 655

Requisitos de espaco livre
Sado necessarios 200 mm de espaco livre no topo do acionamento.

Sado necessarios 300 mm de espaco livre (quando medido desde a base do acionamento
sem a caixa de entrada de cabos) no fundo do acionamento.

Perdas, dados de refrigeracao e ruido

ACS880- Chas- Caudal de ar Perda tipica de Ruido
o1-... sis poténcial)

m3/h £t3/min w dB(A)
Un =230V
04A6-2 R1 44 26 61 50
06A6-2 R1 44 26 85 50
07A5-2 R1 44 26 96 50
10A6-2 R1 44 26 149 50
16A8-2 R2 88 52 210 59
24A3-2 R2 88 52 368 59
031A-2 R3 134 79 354 60
046A-2 R4 134 79 541 64
061A-2 R4 280 165 804 64
075A-2 R5 280 165 925 64
087A-2 R5 280 165 1142 64
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ACS880- Chas- Caudal de ar Perda tipica de Ruido
01-... sis poténcial

m3/h 3 /min w dB(A)
115A-2 R6 435 256 1362 68
145A-2 R6 435 256 1935 68
170A-2 R7 450 265 1968 67
206A-2 R7 450 265 2651 67
274A-2 R8 550 324 3448 68
Un =400V
02A4-3 R1 44 26 43 50
03A3-3 R1 44 26 52 50
04A0-3 R1 44 26 59 50
05A6-3 R1 44 26 78 50
07A2-3 R1 44 26 112 50
09A4-3 R1 44 26 146 50
12A6-3 R1 44 26 217 50
O17A-3 R2 88 52 235 59
025A-3 R2 88 52 412 59
032A-3 R3 134 79 400 60
038A-3 R3 134 79 515 60
045A-3 R4 134 79 526 64
061A-3 R4 280 165 818 64
072A-3 R5 280 165 841 64
087A-3 R5 280 165 1129 64
105A-3 R6 435 256 1215 68
145A-3 R6 435 256 1962 68
169A-3 R7 450 265 2042 67
206A-3 R7 450 265 2816 67
246A-3 R8 550 324 3026 68
293A-3 R8 550 324 3630 68
363A-3 R9 1150 677 4688 70
430A-3 R9 1150 677 5797 70
Un =500V
02A1-5 R1 44 26 42 50
03A0-5 R1 44 26 50 50
03A4-5 R1 44 26 55 50
04A8-5 R1 44 26 71 50
05A2-5 R1 44 26 76 50
07A6-5 R1 44 26 110 50
11A0-5 R1 44 26 180 50
014A-5 R2 88 52 191 59
021A-5 R2 88 52 330 59
027A-5 R3 134 79 326 60
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ACS880- Chas- Caudal de ar Perda tipica de Ruido
01-... sis poténcial

m3/h t3/min w dB(A)
034A-5 R3 134 79 454 60
040A-5 R4 134 79 424 64
052A-5 R4 280 165 600 64
065A-5 R5 280 165 715 64
077A-5 R5 280 165 916 64
096A-5 R6 435 256 1157 68
124A-5 R6 435 256 1673 68
156A-5 R7 450 265 1840 67
180A-5 R7 450 265 2281 67
240A-5 R8 550 324 2912 68
260A-5 R8 550 324 3325 68
302A-5 R9 1150 677 3663 70
361A-5 R9 1150 677 4781 70
414A-5 R9 1150 677 5672 70
Upn =690 V
07A4-7 R3 134 79 101 60
09A9-7 R3 134 79 128 60
14A3-7 R3 134 79 189 60
019A-7 R3 134 79 271 60
023A-7 R3 134 79 338 60
027A-7 R3 134 79 426 60
035A-7 R5 280 165 416 64
042A-7 R5 280 165 524 64
049A-7 R5 280 165 650 64
061A-7 R6 435 256 852 68
084A-7 R6 435 256 1303 68
098A-7 R7 450 265 1416 67
119A-7 R7 450 265 1881 67
142A-7 R8 550 324 1970 68
174A-7 R8 550 324 2670 68
210A-7 R9 1150 677 2903 70
271A-7 R9 1150 677 4182 70

1) perdas tipicas do acionamento quando opera a 90% da frequéncia nominal do motor e 100% da corrente de
nominal do motor.
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Fluxo de ar de refrigeracao e dissipacao de calor para mon-
tagem por flange (opgcao +C135)

ACS880- Chas- Fluxo de ar (opgao +C135) Dissipacao de calor
01-... sis (opcao +C135)
Dissipador Frente Dissipador Frente
m3/h m3/h w w
Un =230V
04A6-2 R1 44 9 36 25
06A6-2 R1 44 9 59 26
07A5-2 R1 44 9 70 26
10A6-2 R1 44 9 123 27
16A8-2 R2 88 16 170 39
24A3-2 R2 88 16 324 44
031A-2 R3 134 22 298 56
046A-2 R4 134 32 449 93
061A-2 R4 280 32 690 114
075A-2 R5 280 42 804 121
087A-2 R5 280 42 1002 140
115A-2 R6 435 52 1214 147
145A-2 R6 435 52 1767 168
170A-2 R7 450 75 1790 179
206A-2 R7 450 75 2443 208
274A-2 R8 550 120 3173 274
Un =400V
02A4-3 R1 44 9 18 25
03A3-3 R1 44 9 27 25
04A0-3 R1 44 9 34 25
05A6-3 R1 44 9 52 26
07A2-3 R1 44 9 86 26
09A4-3 R1 44 9 120 27
12A6-3 R1 44 9 189 28
017A-3 R2 88 16 196 40
025A-3 R2 88 16 367 45
032A-3 R3 134 22 343 57
038A-3 R3 134 22 451 64
045A-3 R4 134 32 436 90
061A-3 R4 280 32 704 114
072A-3 R5 280 42 726 115
087A-3 R5 280 42 988 141
105A-3 R6 435 52 1075 140
145A-3 R6 435 52 1798 164
169A-3 R7 450 75 1853 189
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ACS880- Chas- Fluxo de ar (opcao +C135) Dissipacao de calor
01-... sis (opgao +C135)
Dissipador Frente Dissipador Frente
m3/h m3/h w w
206A-3 R7 450 75 2593 223
246A-3 R8 550 120 2766 261
293A-3 R8 550 120 3317 313
363A-3 RO 1150 170 4286 401
430A-3 R9 1150 170 5332 465
Un =500V
02A1-5 R1 44 9 17 25
03A0-5 R1 44 9 25 25
03A4-5 R1 44 9 29 25
04A8-5 R1 44 9 45 26
05A2-5 R1 44 9 51 26
07A6-5 R1 44 9 84 26
11A0-5 R1 44 9 153 27
014A-5 R2 88 16 152 38
021A-5 R2 88 16 288 42
027A-5 R3 134 22 273 53
034A-5 R3 134 22 394 60
040A-5 R4 134 32 340 84
052A-5 R4 280 32 501 929
065A-5 R5 280 42 609 106
077A-5 R5 280 42 792 124
096A-5 R6 435 52 1019 137
124A-5 R6 435 52 1521 153
156A-5 R7 450 75 1662 178
180A-5 R7 450 75 2083 198
240A-5 R8 550 120 2659 253
260A-5 R8 550 120 3050 274
302A-5 R9 1150 170 3311 352
361A-5 RO 1150 170 4379 403
414A-5 RO 1150 170 5217 455
Upn =690 V
07A4-7 R3 134 22 60 41
09A9-7 R3 134 22 87 42
14A3-7 R3 134 22 146 43
019A-7 R3 134 22 226 45
023A-7 R3 134 22 290 47
027A-7 R3 134 22 376 50
035A-7 R5 280 42 337 78
042A-7 R5 280 42 440 84
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ACS880- Chas- Fluxo de ar (opgao +C135) Dissipacao de calor
01-... sis (opgao +C135)
Dissipador Frente Dissipador Frente
m3/h m3/h w w
049A-7 R5 280 42 560 90
061A-7 R6 435 52 729 122
084A-7 R6 435 52 1173 130
098A-7 R7 450 75 1276 140
119A-7 R7 450 75 1730 151
142A-7 R8 550 120 1797 173
174A-7 R8 550 120 2476 194
210A-7 RO 1150 170 2612 291
27T1A-7 RO 1150 170 3853 329

Conector e dados de entrada para os cabos de poténcia

IEC

Os tamanhos dos parafusos dos terminais dos cabos de entrada, motor, resisténcia e
CC, tamanhos de cabo aceites (por fase) e binarios de aperto (T) sdo apresentados
abaixo. /denota o comprimento do descarne no interior do conector.

:il;as- Entrad;: de ca- L1, L2, L3, TL/U, T2/V, T3/W Terminaitsec:faligagéo a

o * Tamanho cabo T (parafuso ) Tamanho T

pcs de cabo) max. do cabo

mm mm? M... | NNm | mm mm?2 N-m
R1 2 17 0,75...6 - 0,6 8 25 1,8
R2 2 17 0,75...6 - 0,6 8 25 1,8
R3 2 21 0,5...16 - 1,7 10 25 1,8
R4 2 24 0,5...35 - 3,3 18 25 2,9
R5 2 32 6...70 M8 15 18 35 2,9
R6 2 45 25...150 M10 30 30 185 9,8
R7 2 54 95...240 (25...150**) | M10 40 30 185 9,8
R8 4 45 2 % (50...150) M10 40 30 2x185 9,8
R9 4 54 2 x (95...240) M12 70 30 2x185 9,8
Chas- | Entradas de ca- Terminais R-, R+/UDC+ e UDC-
sis bo

o* Tamanho cabo T (parafuso de ca- )

pcs bo)

mm mm? M... N-m mm
R1 1 17 0,75...6 - 0,6 8
R2 1 17 0,75...6 - 0,6 8
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Chas- | Entradas de ca- Terminais R-, R+/UDC+ e UDC-
sis bo

o * Tamanho cabo T (parafuso de ca- I

pcs bo)

mm mm? M... N-m mm
R3 1 21 0,5...16 - 1,7 10
R4 1 24 0,5...35 - 33 18
R5 1 32 6...70 M8 15 18
R6 1 35 25...95 M8 20 30
R7 1 43 25...150 M10 30 30
R8 2 45 2 % (50...150) M10 40 30
R9 2 54 2 x (95...240) M12 70 30

* diametro maximo do cabo aceite. Sobre os diametros da placa de entrada, consulte
o capitulo Esquemas dimensionais.

** Acionamentos 525...690 V
Nota:

« O tamanho minimo de cabo especificado ndo tem necessariamente capacidade
de transporte de corrente suficiente a carga maxima.

«  Os terminais ndo aceitam um condutor com um tamanho superior ao do tamanho
maximo de cabo especificado.

. ParachassisRL...R7: O nimero maximo de condutores por terminal é 1. Para chassis
R8 e R9: O nimero maximo de condutores por terminal é 2.

« Quando é usado um cabo com tamanho inferior ao aceite pelo terminal, deve ser
removido o terminal e usar bornes de cabo adequados para ligar o cabo diretamente
por baixo da cabeca do parafuso.

Dados do conector para os cabos de controlo

Consulte o capitulo Unidade de controlo.

Cabos de poténcia

Atabela abaixo apresenta os tipos de cabos de tipica cobre e de aluminio com blindagem
de cobre concéntrica para acionamentos com corrente nominal. Sobre terminais e dados
de entrada para cabos de poténcia, consulte Conector e dados de entrada para os cabos
de poténcia (pagina 209).
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Nota: Ndo sdo permitidos cabos de aluminio em instalagées UL (NEC).

Tipo de acio- | Chas- IEC1) UL (NEC)Z)
:::rgaeg(t; sis Cabo tipo Cu Cabo tipo Al Cabo tipo Cu
O1-... mm?2 mm?2 AWG/kcmil
Up =230V

04A6-2 R1 3x1,5 - 14
06A6-2 R1 3x1,5 - 14
07A5-2 R1 3x1,5 - 14
10A6-2 R1 3x1,5 - 14
16A8-2 R2 3%x6 - 10
24A3-2 R2 3%x6 - 8
031A-2 R3 3x10 - 8
046A-2 R4 3x16 - 6
061A-2 R4 3x25 - 4
075A-2 R5 3x35 3x50 3
087A-2 R5 3x35 3x70 2
115A-2 R6 3x50 3x70 1/0
145A-2 R6 3x95 3x120 3/0
170A-2 R7 3x120 3x150 4/0
206A-2 R7 3x150 3x240 300 MCM
274A-2 R8 2 x (3x95) 3 2 x (3x120) 2x2/0
Un =400V

02A4-3 R1 3x1.5 - -
03A3-3 R1 3x1.5 - -
04A0-3 R1 3x1.5 - -
05A6-3 R1 3x1.5 - -
07A2-3 R1 3x1.5 - -
09A4-3 R1 3x1.5 - -
12A6-3 R1 3x1.5 - -
017A-3 R2 3x6 - -
025A-3 R2 3x6 - -
032A-3 R3 3x10 - -
038A-3 R3 3x10 - -
045A-3 R4 3x16 - -
061A-3 R4 3x25 - -
072A-3 R5 3x35 3x50 -
087A-3 R5 3x35 3x70 -
105A-3 R6 3x50 3x70 -
145A-3 R6 3x95 3x120 -
169A-3 R7 3x120 3x150 -
206A-3 R7 3x150 3x240 -
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Tipo de acio- | Chas- 1Iecl) uL (NEC)Z)
2‘22;2;? sis Cabo tipo Cu Cabo tipo Al Cabo tipo Cu
Oo1-... mm?2 mm?2 AWG/kcmil
246A-3 R8 2 x (3x70) 3) 2 x (3x95) -
293A-3 R8 2 x (3x95) 3) 2 x (3x120) -
363A-3 RO 2 x (3x120) 2 x (3x185) -
430A-3 RO 2 x (3x150) 2 x (3x240) -

Up =500 V

02A1-5 R1 3x1.5 - 14
03A0-5 R1 3x1.5 - 14
03A4-5 R1 3x1.5 - 14
04A8-5 R1 3x1.5 - 14
05A2-5 R1 3x1.5 - 14
07A6-5 R1 3x1.5 - 14
11A0-5 R1 3x1.5 - 14
014A-5 R2 3x6 - 12
021A-5 R2 3x6 - 10
027A-5 R3 3x10 - 8
034A-5 R3 3x10 - 8
040A-5 R4 3x16 - 6
052A-5 R4 3x25 - 4
065A-5 R5 3x35 3x35 4
077A-5 R5 3x35 3x50 3
096A-5 R6 3x50 3x70 1
124A-5 R6 3x95 3x95 2/0
156A-5 R7 3x120 3x150 3/0
180A-5 R7 3x150 3x185 4/0
240A-5 R8 2 x (3x70) 3) 2 x (3x95) 2x1/0 ou 350 MCM
260A-5 R8 2 x (3x70) 3 2 x (3x95) 2x2/0
302A-5 RO 2 x (3x95) 2 x (3x120) 2x3/0
361A-5 RO 2 x (3x120) 2 x (3x185) 2%x4/0
414A-5 RO 2 x (3x150) 2 x (3x240) 2 x 300 MCM
Up =690V

07A4-7 R3 3x1.5 - 14
09A9-7 R3 3x1.5 - 14
14A3-7 R3 3x2.5 - 12
019A-7 R3 3x4 - 10
023A-7 R3 3x6 - 10
027A-7 R3 3x10 - 8
035A-7 R5 3x10 3x25 6
042A-7 R5 3x16 3x25 6
049A-7 R5 3x16 3x25 6
061A-7 R6 3x25 3x35 4
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Tipo de acio- | Chas- 1Iecl) uL (NEC)Z)
2::2;2;? sis Cabo tipo Cu Cabo tipo Al Cabo tipo Cu
O1-... mm?2 mm?2 AWG/kcmil
084A-7 R6 3x35 3x50 3
098A-7 R7 3x50 3x70 1
119A-7 R7 3x70 3x95 2/0
142A-7 R8 3x95 3) 3x120 3/0
174A-7 RS 3x120 3 3x150 4/0
210A-7 RO 3x185 2 x (3x95) 350 MCM
271A-7 R9 3x240 2 x (3x120) 500 MCM

1) O dimensionamento do cabo é baseado num nimero maximo de 9 cabos estendidos
numa esteira, lado a lado, trés esteiras tipo escada uma por cima da outra, a tempera-
tura ambiente de 30 °C, com isolamento PVC, temperatura da superficie de 70 °C

(EN 60204-1 e IEC 60364-5-52/2001). Sobre outras condi¢des, dimensione os cabos de
acordo com os regulamentos de seguranca locais, tensao de entrada apropriada e
corrente de carga do acionamento. Consulte também os tamanhos de cabo aceites do
acionamento Conector e dados de entrada para os cabos de poténcia (pagina 209).

2) O dimensionamento do cabo é baseado na Tabela NEC 310-16 para cabos de cobre,
isolamento do cabo a 75 °C (167 °F), temperatura ambiente a 40 °C (104 °F). Nao mais
de trés condutores de transporte de corrente na conduta ou cabos ou terra (enterrados
diretamente). Sobre outras condi¢es, dimensione os cabos de acordo com os regula-
mentos de seguranca locais, tensao de entrada e corrente de carga do acionamento
apropriadas.

O maior tamanho de cabo aceite pelos terminais de ligagdo do chassis R8 é 2 x (3x150)
ou2x4/0.Em instalagdes IEC, o maior tamanho de cabo possivel é 3x240 ou 400 MCM
se o tipo de terminal for alterado e a caixa de entrada de cabos ndo for usada.

Temperatura: Para IEC, selecione um cabo classificado para pelo menos 70 °C de tem-
peratura maxima admissivel do condutor em uso continuo. Para a América do Norte,
selecione um cabo classificado para pelo menos 75 °C (167 °F) ou superior.

Tensao: Cabo de 600 V CA aceite para até 500 V CA. Cabo de 750 V CA aceite para até
600 V CA. Cabo de 1000 V AC aceite para até 690 V CA.
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Especificacao da rede de poténcia elétrica

Tensao (Uj)

Tipo de rede

Acionamentos ACS880-01- xxxx -2: trifasico 208...240 V CA...+10%...-
15%. Indicado na etiqueta de designacao de tipo como tensdo de entrada
tipica de nivel 3~230 V AC.

Acionamentos ACS880-01- xxxx -3: trifasico 380...415 V CA +10%...-15%.
Indicado na etiqueta de designagdo de tipo como tensdo de entrada ti-
pica de nivel 3~400 V AC.

Acionamentos ACS880-01- xxxx -5: trifasico, 380...500 V CA +10%...-15%.
Indicado na etiqueta de designacdo de tipo como tensao de entrada ti-
pica de nivel 3~400/480/500 V CA.

Acionamentos ACS880-01- xxxx -7: trifasico, 525...690V CA +10%...-15%.
Indicado na etiqueta de designagdo de tipo como tensdo de entrada ti-
pica de nivel 3~525/600/690 V CA.

Sistemas TN (ligados a terra) e Tl (ndo ligados a terra). No entanto, os
acionamentos a 690 V ndo devem ser instalados em sistemas de redes
flutuantes ou num sistema delta de ponto médio.

Corrente nominal condi-
cional de curto-circuito
Icc (IEC 61439-1)

65 kA quando protegido por fusiveis apresentados nas tabelas de fusiveis

Gama de corrente de
protecao de curto-cir-
cuito (UL 61800-5-1,
CSA C22.2 No.274-17)

Frequéncia (fy)

EUA e Canada: O acionamento é apropriado para uso num circuito nao
capaz de fornecer mais que 100 kA de amperes simétricos rms a um
maximo de 600 V quando protegido por fusiveis apresentados na tabela
de fusiveis.

50/60 Hz, variagao * 5%, taxa maxima de mudanca 17%/s

Desequilibrio

Maéx. * 3 % da tensdo de entrada fase-para-fase nominal

Fator de poténcia fun-
damental (cos phiy)

0.98 (a carga nominal)

Tipos de motor

Tensao (Up)

Dados de ligacao do motor

Motores de inducdo assincronos CA, motores sincronos de imanes per-
manentes, servomotores de indugdo CA e motores sincronos de relutancia
ABB (motores SynRM)

0 a Uy, 3 fases simétricas. Indicado na etiqueta de designacao de tipo
como nivel de tensdo de entrada tipico como 3 0...U;, Umax ho ponto
de enfragquecimento de campo

Frequéncia (f2)

0...500 Hz
Para acionamentos com filtro du/dt: 0...120 Hz
Para acionamentos com filtro sinusoidal: 0...120 Hz

Corrente

Consulte seccdo Gamas.

Comprimento maximo
recomendado do cabo
do motor

Chassis R1...R3: 150 m (492 ft)

Chassis R4 a R9: 300 m (984 ft)

Com cabos maiores que 150 m (492 ft) ou frequéncias de comutacdo
superiores as por defeito, os requisitos da Diretiva EMC podem n&o ser
cumpridos.

Nota: Cabos de motor mais compridos causam uma diminui¢ao da tensao
do motor que limita a poténcia disponivel do motor. A diminuicdo depen-
de do comprimento e das caracteristicas do cabo do motor. Um filtro
sinusoidal (opcional) na saida do acionamento também provoca queda
de tensdo. Contacte a ABB para mais informacdes.
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Rendimento
Aproximadamente 98% ao nivel da poténcia nominal.

A eficiéncia ndo é calculada de acordo com a norma de ecodesign IEC 61800-9-2.

Dados de eficiéncia energética (ecodesign)

Os dados de eficiéncia energética de acordo com a IEC-61800-9-2 esta disponivel a
partir da ferramenta de concecdo ecoldgica em

Classes de protecao

Grau de protecao 1P21, IP55. Opgdo +P940 e +P944: IP20

(IEC/EN 60529)

Tipo de armacdo (UL | UL Tipo 1, UL Tipo 12. Opcao +P940: UL Tipo Aberto. Apenas para uso em
50/50E) interior.

Categoria de sobre- 1]

tensao (IEC 60664-1)

Classes de protecdo ||
(IEC/EN 61800-5-1)

Condicoes ambiente

Os limites ambientais para o acionamento sao apresentados abaixo. O acionamento
deve ser usado num ambiente interior, aquecido e controlado.

Operacao Armazenagem Transporte
instalado para uso esta- na embalagem na embalagem
cionario


https://ecodesign.drivesmotors.abb.com
https://ecodesign.drivesmotors.abb.com
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Altitude do local da
instalacao

Temperatura do ar

0 até 4000 m (13123 ft)
acima do nivel do mar?

Acima 1000 m (3281
t)2): consulte a seccio
Desclassificagoes (pagi-
na 173).

-15a+55°C(5a131°F).
Nao é permitida conge-
lacdo. Consulte a
seccdo Desclassifi-
cagbes (pagina 173).

-402+70°C (-40a
+158 °F)

-402+70°C (-40 a
+158 °F)

Humidade relativa

Contaminacao

(IEC 60721-3-3, IEC
60721-3-2, IEC 60721-3-
1)

5a95%

Max. 95%

Max. 95%

Nao é permitida condensacgdo. A humidade relativa maxima permitida é
de 60% na presencga de gases corrosivos.

IEC/EN 60721-3-3:2002

IEC 60721-3-1:1997

IEC 60721-3-2:1997

Gases quimicos Classe 3C2. Classe 1C2 Classe 2C2

Particulas sélidas Classe 3S52. Nao é permi- | Classe 1S3 Classe 252
tido pé condutor.

Grau de poluicao 2

IEC/EN 60664-1

Pressdo atmosférica |70 a 106 kPa 70 a 106 kPa 60 a 106 kPa

Vibracao
EN 60068-2-6:2008

atmosferas 0.7 a 1.05

Max. 1 mm (0.04 in)
(5a13.2 Hz),

max. 7 m/s2 (23 ft/s2)
(13.2 2 100 Hz) sinusoi-
dal

atmosferas 0.7 2 1.05

Max. 1 mm (0.04 in)
(5a13.2 Hz),

max. 7 m/s2 (23 ft/s2)
(13.2 2 100 Hz) sinusoi-
dal

atmosferas 0.6 a 1.05

Max. 3,5 mm (0.14 in)
(2a9Hz),
max.15m/s2 (49 ft/s2)
(9 a 200 Hz) sinusoidal

Vibragao (ISTA)

R1...R5 (ISTA 1A): Deslo-
camento, 25 mm pico
para pico, 14200 impac-
tos vibratérios

R6...R9 (ISTA 3E):
Aleatdrio, nivel Grms
geral de 0.54
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Choque/Queda (ISTA) Nao permitido

R1...R5 (ISTA 1A): Que-

da, 6 faces, 3 extremida-

des e 1canto

Gamade | mm
peso

pol

0..10kg | 760
(0...22 Ib)

29,9

10...19kg | 610
(22...421b)

19...28 kg | 460
(42...621b)

24,0

18,1

28...41kg | 340
(62...901b)

13,4

R6...R9 (ISTA 3E): Cho-
que, impacto incli-
nacao: 1.2 m/s (3.94

ft/s)

Choque, queda rotacio-
nal extremidade: 230

mm (7.9 in)

Com embalagem max.
100 m/s? (330 ft/s?)
11 ms

1) para sistemas TN e TT de ligagdo neutra a terra e sistemas IT de redes ndo flutuantes.
2) para sistemas TN de redes flutuantes TN, TT e sistemas IT.

Cores

Armario do acionamento: NCS 1502-Y (RAL 9002 / PMS 1C Cinza frio) e RAL 9017.

Materiais

Acionamento

Consulte Recycling instructions and environmental information for ACS880-01 drives
(3AUA0000149383 [English]).

Materiais da embalagem para unidades pequenas e médulos conver-
sores montados na parede

Cartao

Celulose moldada
EPP (espuma)

PP (cintas)

PE (saco plastico).

Materiais da embalagem para unidades grande e médulos conversores

Cartdo de qualidade elevada com cola resistente a humidade



https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AUA0000149383&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AUA0000149383&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
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. Contraplacado
« Madeira
« PP (cintas)
«  PE (folha de aluminio VCI)
«  Metal (grampos de fixacao, parafusos).
Materiais de embalagem para opc¢oes, acessdrios e pegas sobressalen-
tes
- Cartao
«  Papel kraft
« PP (cintas)
«  PE (folha de aluminio, plastico-bolha)
- Contraplacado, madeira (apenas para componentes pesados).

Os materiais variam de acordo com o tipo, tamanho e forma do item. A embalagem
tipica consiste numa caixa de cartdo com enchimento em papel ou plastico-bolha. Sdo
usados para placas de circuito impresso e artigos similares materiais de embalagem
a prova de ESD (descarga eletrostatica).

Materiais de manuais

Os manuais dos produtos sdao impressos em papel reciclavel. Os manuais dos produtos
estdo disponiveis na Internet.

Residuos

As partes principais do acionamento podem ser recicladas para preservar os recursos
naturais e energia. As partes do produto e materiais devem ser desmontadas e sepa-
radas.

Geralmente todos os metais, como agos, aluminio, cobre e as suas ligas e os metais
preciosos, podem ser reciclados como materiais. Plasticos, borracha, cartao e outros
materiais de embalagem podem ser usados na recuperagao energética. As cartas de
circuito impresso e os grandes condensadores eletroliticos necessitam de tratamento
seletivo de acordo com as instrucdes IEC 62635. Para ajudar na reciclagem as partes
em plasticos estao assinaladas com um cédigo de identifica¢do apropriado.

Contacte o seudistribuidor ABB local para mais informagdes sobre os aspetos ambien-
tais e instrucdes de reciclagem para profissionais de reciclagem. O tratamento de fim
de vida deve seguir as normas locais e internacionais.

Normas aplicaveis

O acionamento cumpre com os seguintes standards. A conformidade com a Diretiva Europeia
sobre Baixa Tensdo é verificada de acordo com a norma EN 61800-5-1.
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IEC/EN 61800-3:2004 +
Al1:2012

IEC/EN 61800-5-1:2007

IEC 61800-5-2:2016
EN 61800-5-2:2007

Sistemas de acionamento elétrico de poténcia a velocidade variavel.
Parte 3: Requisitos EMC e métodos de teste especificos

Sistemas de acionamento elétrico de poténcia a velocidade variavel.
Parte 5-1: Requisitos de segurancga - elétricos, térmicos e energéticos

Sistemas de acionamento elétrico de poténcia a velocidade variavel.
Parte 5-2: Requisitos de seguranca - Funcional

IEC 61800-9-2: 2017

Sistemas de acionamento elétrico de poténcia a velocidade variavel -
Parte 9-2: Ecodesign para sistemas de acionamento de poténcia, arran-
cadores, eletrénica de poténcia e suas aplicagdes motorizadas - Indica-
dores de eficiéncia energética para sistemas de acionamento de energia
e arrancadores

IEC 61508-1:2010

Seguranca funcional de sistemas elétricos/eletrénicos/eletrénicos pro-
gramaveis relacionados com seguranca- Parte 1: Requisitos gerais

IEC 61508-2:2010

EN 62061:2005
+AC:2010 +A1:2013 +
A2:2015

Seguranca funcional de sistemas elétricos/eletrénicos/eletrénicos pro-
gramaveis relacionados com seguranca- Parte 2: Requisitos para sistemas
elétricos/eletréonicos/eletrénicos programaveis relacionados com segu-
ranca

Seguranca de maquinaria. Seguranga operacional de sistemas de controlo
elétricos, eletrénicos e programaveis

EN /I1SO 13849-1:2015

EN /I1SO 13849-2:2012

Seguranca de maquinaria - Pecas relacionadas com a seguranca de siste-
mas de controlo - Parte 1: Principios gerais para desenho

Seguranga de maquinaria - Pecas relacionadas com segurancga de sistemas
de controlo - Parte 2: Validacdo

IEC 60146-1-1:2009
EN 60146-1-1:2010

Conversores e semicondutores. Requisitos gerais e conversores comuta-
dos por rede - Parte 1-1: Especificacdo dos requisitos basicos

EN 60204-1:2006 + Al
2009 + AC:2010

EN 60529:1991 +
A2:2013

IEC 60664-1:2007

Seguranga da maquinaria. Equipamento elétrico em maquinas. Parte 1:
Requisitos elétricos.

Condigdes para a concordancia: O instalador final da maquina é responsa-
vel pela instalagao de:

- dispositivo de paragem de emergéncia

- dispositivo de corte de alimentacao

Graus de protecao fornecidos pelos armarios (cédigo IP)

Coordenacdo do isolamento do equipamento em sistemas de baixa
tensdo. Parte 1: Principios, requisitos e testes

EN 50581:2012
IEC/EN 63000:2018

UL 61800-5-1: Primeira
Edicao

CSA C22.2 No. 274-17
CSA C22.2 No. 22-10

Documentacao técnica para avaliacdo de produtos elétricos e eletrénicos
no que diz respeito a restricao de substancias perigosas

Documentacao técnica para avaliacdo de produtos elétricos e eletrénicos
no que diz respeito a restricdo de substancias perigosas

Norma para Seguranca, Sistemas de acionamento elétrico de poténcia
a velocidade variavel. Parte 5-1: Requisitos de seguranca - elétricos, tér-
micos e energéticos

Acionamentos de velocidade ajustavel
Requisitos Gerais - Cédigo Elétrico Canadiano, Parte Il

Marcacoes

Estas marcagdes estdo anexadas a unidade:
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q3

Marcacao CE

O produto esta em conformidade com a legislagdo da Unido Europeia aplicavel. Para
cumprimento dos requisitos de compatibilidade eletromagnética, consulte as infor-
magoes adicionais relativas a conformidade com a compatibilidade eletromagnética
do acionamento (IEC/EN 61800-3).

Marcacédo de Seguranca Comprovada TUV (seguranga funcional)

O produto contém Binario seguro off e possivelmente outras fun¢des de seguranca
(opcionais) com certificagdo TUV de acordo com as normas de seguranca funcional
relevantes. Aplicavel a acionamentos e inversores; ndo aplicavel a unidades ou médulos
de alimentacao, freio ou conversor CC/CC.

Marca UKCA (Conformidade avaliada RU)

O produto cumpre a legislagao do Reino Unido aplicavel (Instrumentos Legislativos).
Amarcacao é exigida para produtos colocados no mercado na Gra-Bretanha (Inglaterra,
Pais de Gales e Escécia).

Marca Listagem UL para EUA e Canada
O produto foi testado e avaliado relativamente aos padrdes Norte Americanos relevantes
pelos Underwriters Laboratories. Valido para tensdes nominais até 600 V.

Marcacao de certificagcdo CSA para EUA e Canada
O produto foi testado e avaliado de acordo com os padrdes norte-americanos relevantes
pelo Grupo CSA . Vdlido para tensdes nominais até 600 V.

Marcacao EAC (Conformidade Euro-asiatica)
O produto esta em conformidade com os regulamentos técnicos da Unido Aduaneira
da Eurasia. A marca EAC é necessaria na Russia, Bielorrussia e Cazaquistao.

N

Marcagao KC
O produto estd em conformidade com a Clausula 3, Artigo 58-2 da Lei de Ondas Radio
do Registo Coreano de Equipamento de Radiodifusao e Comunicagao.

20
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Simbolo de Produtos de Informacéo Eletrénica (EIP) incluindo um Periodo de Utilizagao
Amiga do Ambiente (EFUP).

O produto estd em conformidade com a Norma da IndUstria Eletrénica da Republica
Popular da China (S3/T 11364-2014) sobre substancias perigosas. A EFUP tem 20 anos.
A Declaracdo de Conformidade RoHS Il da China estd disponivel em https://libra-
ry.abb.com.

Marcacao WEEE
No fim da vida util o produto deve entrar no sistema de reciclagem num ponto de recolha
apropriado e nao deve ser colocado junto com o fluxo de residuos normais.
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Conformidade com a EN 61800-3:204 + A1:2012

Defini¢coes

EMC significa Compatibilidade Eletromagnética. E a capacidade do equipamento elé-
trico/eletrénico funcionar sem problemas em ambiente eletromagnético. Do mesmo
modo, o equipamento nao pode perturbar ou interferir com qualquer outro produto
ou sistema ao seu redor.

Primeiro ambiente inclui instalacdes ligadas a uma rede de baixa tensao que alimenta
edificios usados para fins domésticos.

Segundo ambiente inclui instalagoes ligadas a uma rede que ndo alimenta edificios
usados para fins domésticos.

Acionamento da categoria C1: acionamento de tensao nominal inferior a 1000V e
destinado a uso em primeiro ambiente.

Acionamento da categoria C2: acionamento com tensao nominal inferior a 1000V e
destinado a ser instalado e arrancado apenas por um profissional quando usado no
primeiro ambiente.

Nota: Um profissional é uma pessoa ou organizagao que possui as qualifica¢des ne-
cessarias para instalar e/ou arrancar sistemas de acionamento, incluindo os seus as-
petos EMC.

Acionamento da categoria C3: acionamento com tensao nominal inferior a 1000V e
destinado a ser usado em segundo ambiente e ndo no primeiro ambiente.

Acionamento da categoria C4: acionamento com tensao nominal igual ou superior a
1000V, ou gama de corrente nominal igual ou superior a 400 A, ou destinado a uso em
sistemas complexos no segundo ambiente.

Categoria C2
Os limites de emissdo estdao em conformidade com as seguintes provisoes:
1. O acionamento esta equipado com filtro EMC +E202.
2. Omotore os cabos do motor foram selecionados como especificado neste manual

3. O conversor de frequéncia é instalado de acordo com as instru¢des apresentadas
neste manual.

4. Sobre o comprimento maximo do cabo do motor, consulte a secgao Dados de li-
gacdo do motor.

AVISO! O acionamento pode provocar radio interferéncia se usado em ambientes

Adomésticos e residenciais. Se necessario, o utilizador deve tomar medidas para
evitar a interferéncia, em associagdo com os requisitos para cumprimento dos
requisitos CE listados acima.
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Nota: Nota: Nao instale um acionamento com o filtro EMC +E202 ligado a um sistema
para o qual ofiltro ndo é adequado. Isto pode ser perigoso, ou danificar o acionamento.

Nota: Ndo instale um acionamento com o varistor terra-para-fase ligado a um sistema
cujo varistor ndo seja o adequado. Se o fizer, o circuito de varistores pode ser danificado.
Seinstalar o acionamento num sistema diferente de um sistema TN-S simetricamente
ligado a terra, pode ser necessario desligar o filtro EMC ou o varistor terra-fase. Con-
sulte ACS880 frames R1 to R11 EMC filter and ground-to-phase varistor disconnecting
instructions (3AUA0000125152 [English]).

Categoria C3
O acionamento cumpre com a norma com as seguintes provisoes:
« O acionamento esta equipado com filtro EMC +E200.
-« Omotoreoscabos domotor foram selecionados como especificado neste manual

+ O conversor de frequéncia é instalado de acordo com as instrucdes apresentadas
neste manual.

«  Sobre o comprimento maximo do cabo do motor, consulte a sec¢cdo Dados de li-
gacgao do motor.

AVISO! o acionamento da categoria C3 ndo é destinado a ser usado em redes
publicas de baixa tensdo que fornecem instalagdes domésticas. E esperada fre-
quéncia de radio interferéncia se o acionamento for usado neste tipo de rede.

Nota: Nao instale um acionamento com o filtro EMC +E200 a um sistema para o qual
o filtro ndo é adequado. Isto pode ser perigoso , ou danificar o acionamento.

Nota: Ndo instale um acionamento com o varistor terra-para-fase ligado a um sistema
cujo varistor nao seja o adequado. Se o fizer, o circuito de varistores pode ser danificado.
Seinstalar o acionamento num sistema diferente de um sistema TN-S simetricamente
ligado a terra, pode ser necessdrio desligar o filtro EMC ou o varistor terra-fase. Con-
sulteACS880 frames R1 to R11 EMC filter and ground-to-phase varistor disconnecting
instructions (3AUA0000125152 [English]).

Categoria C4
O acionamento cumpre com a categoria C4 com as seguintes provisoes:

1. Egarantido que ndo sdo propagadas emissdes excessivas as redes de baixa tensdo
vizinhas. Em alguns casos, a supressao natural nos transformadores e nos cabos
é suficiente. Em caso de duvida, recomenda-se o uso de um transformador com
blindagem estatica entre os enrolamentos do primario e o do secundario.



http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AUA0000045495&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
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1 | Rede de média tensdo Equipamento

2 | Redevizinha Transformador

3 | Ponto de medicdo Blindagem estatica

O | |y

Baixa tensao Acionamento

CIES

Equipamento (vitima) - |-

2. Paraevitar perturbagdes é elaborado um plano EMC para a instalacdo. Esta disponi-
velum modelo em Technical Guide No.3-EMC Compliant Installation and Configu-
ration for a Power Drive System (3AFE61348280 [English]).

3. O motor e os cabos de controlo estdo selecionados e passados de acordo com as
instrucoes de planeamento elétrico do acionamento. As recomendacdes EMC sdo
cumpridas.

4. O acionamento estd instalado de acordo com suas instrucdes de instalacdo. As
recomendacdes EMC foram cumpridas.

AVISO!

Um acionamento da categoria C4 nao é destinado a ser usado em redes publicas
de baixa tensdo que fornecem instala¢cbes domésticas. E esperada frequéncia
de radio interferéncia se o acionamento for usado neste tipo de rede.

Declaracoes de conformidade

Consulte o capitulo A Funcao de Binario seguro off (pagina 259).

Aprovacoes

O acionamento tem aprovacdo de tipo maritimo. Para mais informagdes, consulte
ACS880-01/04 +C132 marine type-approved drives supplement(3AXD50000010521

English]).



https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AFE61348280&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
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Expectativa de vida do projeto

A previsdo de vida Util do acionamento e dos seus componentes gerais excede dez (10)
anos em ambientes operacionais normais. Em alguns casos, o acionamento pode durar
20 anos ou mais. Para conseguir uma longa vida util do produto, devem ser seguidas
as instrucoes do fabricante para o dimensionamento do acionamento, instalagéo,
condicOes operacionais e calendario de manutencao preventiva.

Exclusoes

Exclusao genérica

O fabricante ndo tem qualquer obrigacdo em relacdo a qualquer produto que (i) tenha
sido indevidamente reparado ou alterado, (ii) submetido a uso indevido, negligéncia
ou acidente; (iii) utilizado de forma contraria as instru¢des do fabricante; ou (iv) tenha
avariado como resultado de desgaste normal.

Exclusao de seguranca cibernética

Este produto pode ser ligado e comunicar informagdes e dados através de uma inter-
face de rede. O protocolo HTTP, que é usado entre a ferramenta de comissionamento
(Drive Composer) e o produto, é um protocolo ndo seguro. Para o funcionamento inde-
pendente e continuo do produto, uma ligagdo via rede a ferramenta de comissionamento
nao é necessaria. No entanto, é de exclusiva responsabilidade do Cliente fornecer e
garantir uma ligagdo continua segura entre o produto e a rede do Cliente ou qualquer
outrarede (conforme seja o caso). O cliente deve estabelecer e manter todas as medidas
apropriadas (tais como, mas ndo limitado a instalacao de firewalls, prevencao de
acesso fisico, aplicacao de medidas de autenticagao, encriptacdo de dados, instalagao
de programas antivirus, etc.) para proteger o produto, a rede, o seu sistema e a Inter-
face contra qualquer tipo de violagdo de seguranca, acesso ndo autorizado, interferéncia,
intrusdo, fuga e/ou roubo de dados ou de informagdes.

Nao obstante qualquer outra disposi¢cdao em contrario e independentemente do contrato
ser rescindido ou ndo, a ABB e as suas filiais ndo sao, em circunstancia alguma, res-
ponsaveis por danos e/ou perdas relacionadas com essas violagdes de seguranca,
qualquer acesso ndo autorizado, interferéncia, intrusdo, fuga e/ou roubo de dados ou
informacgoes.
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Esquemas dimensionais

Conteudo deste capitulo

Este capitulo contém os esquemas dimensionais do acionamento standard (IP21, UL
Tipo 1) e do acionamento com a opgao +B056 (IP55, UL Tipo 12).

Sobre os esquemas dimensionais das op¢des +P940 e +P944 (IP20, UL Tipo Aberto),
consulte


http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AUA0000145446&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
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Chassis R1 (IP21, UL Tipo 1)
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Chassis R1 (IP55, UL Tipo 12)
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Chassis R2 (IP21, UL Tipo 1)
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Chassis R2 (IP55, UL Tipo 12)
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Chassis R3 (IP21, UL Tipo 1)
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Chassis R3 (IP55, UL Tipo 12)
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Chassis R4 (IP21, UL Tipo 1)
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Chassis R4 (IP55, UL Tipo 12)
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Chassis R5 (IP21, UL Tipo 1)
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Chassis R5 (IP55, UL Tipo 12)

$96L600000VNVE
vV . v .
et
B
] o o
| o — a
m\ »
- M — .
I .
ol ~ & ~
- = . <o
- =N > =
= — o
== - s
B . -
</ - < = °
,ex 7.. —— i Q =
(907 1 [98°¢] 8 CCET e (8071 9% L
S310H ONI LNNOK 031839908 Lhel ve o2
L0€79] 091 [2€70%9G 0] §xG] 5207 ol —
q (61701 026 "s2dp <
SINIOd ONILIIT
§6 11 €0
(] o
- om FINELTONE I —
XTI9r8° 7 S 1¢ [10°¢] 16 3104 3LV 1d 7
- 0@ [eL 8]
e , I
i TIIVT0 37870 (18707 22 OL di LInnou0 e
_ 2171162 3100 31V7d QOOH 21 3dAL N HLIM SNOISNIWIQ

[ee18

[9rg"1 6 I¢




Chassis R6 (IP21, UL Tipo 1)
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Chassis R6 (IP55, UL Tipo 12)
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Chassis R7 (IP21, UL Tipo 1)
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Chassis R8 (IP21, UL Tipo 1)
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Chassis R8 (IP55, UL Tipo 12)
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Chassis R9 (IP21, UL Tipo 1)
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Chassis R9 (IP55, UL Tipo 12)
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14

Travagem com resisténcias

Conteudo deste capitulo

Este capitulo descreve como selecionar, proteger e ligar choppers e resisténcias de
travagem. O capitulo também contém dados técnicos.

Principio de operacao e descricao de hardware

Os chassis R1 a R4 tém um chopper de travagem integrado como padrao. Os chassis
R5 podem ser equipados com um chopper de travagem opcional integrado (+D150).
As resisténcias de travagem estdo disponiveis como kits adicionais.

O chopper de travagem chopper manipula a energia gerada por um motor em desace-
leracdo. A energia extra aumenta a tensdo na ligacao CC. O chopper liga a resisténcia
de travagem ao circuito intermédio CC sempre que a tensdo no circuito excede o limite
definido pelo programa de controlo. O consumo de energia pelas perdas da resisténcia
diminui a tensdo até que a resisténcia possa ser desligada.

Planeamento do sistema de travagem

Selecao dos componentes do circuito de travagem
1. Calcule a poténcia maxima gerada pelo motor durante a travagem (Ppay)-

2. Selecione uma combinacdo adequada de acionamento, chopper de travagem e re-
sisténcia de travagem para a aplicacdo na tabela gamas de travagem apresentadas
neste capitulo. A poténcia de travagem do chopper deve ser maior ou igual a
poténcia maxima gerada pelo motor durante a travagem.

3. Verifique a selecdo da resisténcia. A energia gerada pelo motor durante um periodo
de 400 segundos ndo deve exceder a capacidade de dissipacao de calor da resistén-
cia Eg.
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Nota: Se o valor Eg ndo for suficiente, é possivel usar um conjunto de quatro resisténcias
onde duas das resisténcias sdo ligadas em paralelo, duas em série. O valor Eg do con-
junto das quatro resisténcias é quatro vezes o valor especificado para uma resisténcia
padrdo.

Selecdo de uma resisténcia personalizada

Se usar uma resisténcia diferente de uma resisténcia por defeito,

1.

certifique-se de que a resisténcia da resisténcia personalizada é superior ou igual
a da resisténcia por defeito na tabela de gamas:

R> Rmin

R Resisténcia da resisténcia personalizada

AVISO! Nunca use uma resisténcia de travagem com uma resisténcia menor
que Rmin. O acionamento e o chopper ndo sao conseguem lidar com a sobre-
corrente causada pela baixa resisténcia.

Rmin Resisténcia da resisténcia por defeito.

Certifique de que a capacidade de carga da resisténcia personalizada é superior
ao consumo de poténcia maximo instantaneo da resisténcia quando esta ligado a
tensdo da ligagdo CC do acionamento pelo chopper:

Pr < (Upc®/R
Pr Capacidade de carga da resisténcia personalizada

AVISO! Nunca use uma resisténcia de travagem com uma resisténcia menor
que Rmin- O acionamento e o chopper ndo sdao conseguem lidar com a sobre-
corrente causada pela baixa resisténcia.

Ucc Tensdo da ligagdo CC do acionamento durante a travagem

Gamadetensdodealimen-| 208...240 | 380...415 | 440...480 | 500 525...600 | 660...690
tacdo (V CA)

Tensdo da ligagdo CCdo | 403 697 806 806 1008 1159
acionamento durante a
travagem (V CC) quando o
chopper de travageminter-
no a 100% de largura de
impulso

Consulte ACS880 primary control program Firmware manual (3AUA0000085967
English]) para mais informagao.

R Resisténcia da resisténcia personalizada



https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AUA0000085967&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AUA0000085967&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
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Selecao e passagem dos cabos da resisténcia de travagem

Use o mesmo tipo de cabo para a cablagem da resisténcia e para a cablagem de entrada
do acionamento para assegurar que os fusiveis de entrada também protegem o cabo
da resisténcia. Em alternativa, pode ser usado cabo blindado de dois condutores com
a mesma secgao.

Minimizacdo da interferéncia eletromagnética

Cumpra as regras para minimizar a interferéncia eletromagnética provocada pelas al-
teragdes rapidas de corrente nos cabos da resisténcia:

« Isole completamente a linha de poténcia de travagem, usando cabo blindado ou
armacao metalica. O cabo de par Unico nao blindagem apenas pode ser usado se
passado nointerior de um armario que suprima eficazmente as emissoes irradiadas.

. Instale os cabos afastados de outros percursos de cabos.

«  Evite percursos longos paralelos com outros cabos. A distancia minima de separacao
de cablagem paralela deve ser 0.3 metros.

- Cruze os outros cabos nos angulos corretos.

« Mantenha o cabo o mais curto possivel para minimizar as emissdes irradiadas e o
stress nos IGBT do chopper. Quanto mais longo o cabo mais elevadas as emissdes
irradiadas, carga indutiva e picos de tensdo sobre os semicondutores do IGBT do
chopper de travagem.

Comprimento maximo do cabo

O comprimento maximo do(s) cabo(s) da resisténcia é 10 m (33 ft).

Conformidade EMC da instalacao completa

A ABB ndo verificou se os requisitos EMC sao cumpridos com resisténcias de travagem
e cablagem externas definidas pelo utilizador. A conformidade EMC da instalacao
completa deve ser verificada pelo cliente.

Colocacao das resisténcias de travagem

Instale todas as resisténcias no exterior do acionamento num local onde possam arre-
fecer.

Disponha o arrefecimento da resisténcia para que:
« ndo exista perigo de sobreaquecimento para a resisténcia ou materiais préoximos

- atemperatura da sala onde a resisténcia se encontra ndo exceda o maximo permi-
tido.

Alimente a resisténcia com ar/agua de refrigeracdo de acordo com as instrucdes do
fabricante da resisténcia.
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AVISO! Os materiais junto da resisténcia de travagem tém de ser ndo inflamaveis.

AAtemperatura da superficie da resisténcia é elevada. O fluxo do ar da resisténcia
é de centenas de graus Celsius. Se as ventoinhas de exaustao estiverem ligadas
a um sistema de ventilagao, assegure que o material suporta temperaturas ele-
vadas. Proteja a resisténcia contra contacto.

Protecao do sistema contra sobrecarga térmica

O chopper de travagem protege-se a si mesmo e aos cabos da resisténcia contra so-
brecarga térmica quando os cabos sao dimensionados de acordo com a corrente no-
minal do acionamento. O programa de controlo do acionamento inclui uma fungdo de
protecao térmica da resisténcia e do cabo da resisténcia que pode ser ajustada pelo
utilizador. Consulte o manual de firmware.

Protecao do sistema em situacdes de falha

Chassis R1 a R4

O conversor de frequéncia tem um modelo térmico de travagem que protege a resistén-
cia de travagem contra sobrecargas. A ABB recomenda que o modelo térmico seja ati-
vado no arranque.

Por razoes de seguranca, a ABB recomenda equipar o conversor de frequéncia com um
contactor principal, mesmo quando se tiver ativado o modelo térmico da resisténcia.
Ligue o contactor de modo a que este se abra no caso de sobreaquecimento da resistén-
cia. Isto é essencial para a seguranca, uma vez que o conversor de frequéncia ndo podera
interromper o fornecimento principal se o chopper permanecer condutivo numa situagao
de falha. E apresentado abaixo um diagrama de cablagem de exemplo. A ABB recomenda
a utilizagdo de resisténcias equipadas com um interruptor térmico (1) no interior do
conjunto da resisténcia. O interruptor indica sobretemperatura.



Travagem com resisténcias 249

A ABB recomenda que também se ligue o interruptor térmico a uma entrada digital do
conversor de frequéncia, e que se configure a entrada para causar uma falha naindicagao
de sobretemperatura da resisténcia.

@ L1 L2 L3

w
(&)

o —o— ©
M2 3! +24vV
I I

@ DIx

Ligagdo da poténcia de entrada do conversor de frequéncia com um contactor principal

Acionamento
Circuito de controlo do contactor principal
Interruptor térmico da resisténcia de travagem

b iw |~

Entrada digital. Monitoriza o interruptor térmico da resisténcia de travagem.

Chassis R5 a R9

N3o é necessario um contactor para protegdo contra sobreaquecimento da resisténcia
quando esta é dimensionada de acordo com as instrucdes e é usado o chopper de
travagem interno. O acionamento desativa o fluxo de poténcia através da ponte de
entrada se o chopper permanecer condutor numa situacdo de falha mas a resisténcia
de carga pode falhar.

Nota: Se for usado um chopper de travagem externo (no exterior do médulo de aciona-
mento), é sempre necessario um contactor de linha.

Por razdes de seguranca é necessario um interruptor térmico (standard em resisténcias
ABB). O cabo dointerruptor térmico tem de ser blindado e ndo pode ser mais comprido
do que o cabo da resisténcia. Ligue o interruptor a uma entrada digital na unidade de
controlo do acionamento como apresentado na figura abaixo.
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{ +24VD | x
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Dix X

Protecao do cabo da resisténcia contra curto-circuitos

Os fusiveis de entrada também protegem o cabo da resisténcia quando é idéntico ao
cabo de entrada.

Instalagao mecanica

As resisténcias de travagem devem ser instaladas no exterior do acionamento. Cumpra
as instrugdes do fabricante da resisténcia.

Instalacao elétrica

Medicao do isolamento do conjunto
Consulte a secgao Medicao da resisténcia de isolamento do circuito da resisténcia de
travagem (pagina 97)

Esquema de ligacao

Consulte a secgao Esquema de ligacao (pagina 99).

Procedimentos de ligacao

« Ligar os cabos de resisténcia aos terminais R+ e R- da mesma forma que os outros
cabos de poténcia. Se for usado um cabo blindado com trés condutores, corte o
terceiro condutor, isole-o, e ligue a terra a blindagem torcida do cabo (condutor
de protecdo a terra do conjunto da resisténcia) em ambas as extremidades.

« Ligue ointerruptor térmico da resisténcia de travagem como descrito acima na
secgdo Chassis R1 a R4 (pagina 248) ou Chassis R5 a R9 (pagina 249).

Arranque

Nota: As novas resisténcias podem ser revestidas com lubrificante de armazenamento.
Quando o chopper de travagem funciona pela primeira vez, o lubrificante queima e
pode produzir algum fumo. Certifique-se de que existe ventilacdo suficiente.

Ajuste os parametros seguintes (ACS880 primary control program):

. Desative o controlo de sobretensdao do acionamento com o parametro 30.30 Con-
trolo sobretensao.

«  Ajuste o parametro 31.01 Fonte evento externo 1 para apontar para a entrada digital
a qual o interruptor térmico da resisténcia de travagem esta ligado.

«  Ajuste o parametro 31.02 Tipo evento externo 1 para Falha.
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- Ative o chopper de travagem com o parametro 43.06 Ativar chopper travagem. Se
Ativar com modelo térmico for selecionado, ajuste também os parametros de
protecdo de sobrecarga da resisténcia de travagem 43.08 e 43.09 de acordo com
a aplicacdo.

«  Para chassis R5 a R9: Ajuste o parametro 43.07 Ativar runtime chopper trav para
Outro [bit] e selecione do parametro 10.01 Estado ED a entrada digital onde o in-
terruptor térmico da resisténcia de travagem esta ligado.

«  Verifique os valores daresisténcia com o parametro 43.10 Resisténcia de travagem.

Com estes ajustes de parametros, o acionamento é parado por inércia na sobretempe-
ratura da resisténcia de travagem..

AVISO!

A Se o acionamento estiver equipado com um chopper de travagem mas o chopper
nao for ativado pelo ajuste do parametro, a protecdo térmica interna do aciona-
mento contra sobretemperatura da resisténcia ndo € usada. Neste caso, a re-
sisténcia de travagem deve ser desligada.

Sobre os ajustes de outros programas de controlo, consulte o manual de firmware
apropriado.

Dados técnicos

Gamas
ACS880-  Chopper de trava- Exemplo de resisténcia(s) de travagem
01-... gem interno
Pprcont| Rmin Tipo R ER PRcont

kw ohm ohm k3 kw
Up =230V
04A6-2 0,75 65 JBR-03 80 40 0,14
06A6-2 11 65 JBR-03 80 40 0,14
07A5-2 1,5 65 JBR-03 80 40 0,14
10A6-2 2,2 65 JBR-03 80 40 0,14
16A8-2 4,0 18 SACE15RE22 22 420 2
24A3-2 55 18 SACE15RE22 22 420 2
031A-2 7,5 13 SACE15RE13 13 435 2
046A-2 11 12 SACE15RE13 13 435 2
061A-2 11 12 SACE15RE13 13 435 2
075A-2 18,5 6 SAFUR9O0F575 8 1800 4,5
087A-2 22 6 SAFUR90F575 8 1800 4,5
115A-2 30 3,5 SAFUR125F500 4 3600 9
145A-2 37 3,5 SAFUR125F500 4 3600 9
170A-2 45 2,4 SAFUR200F500 2,7 5400 13,5
206A-2 55 2,4 SAFUR200F500 2,7 5400 13,5
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ACS880-  Chopper de trava- Exemplo de resisténcia(s) de travagem
01-... gem interno
Pprcont| Rmin Tipo R ER | Prcont

kw ohm ohm k3 kw
274A-2 75 1,8 SAFUR200F500 2,7 5400 13,5
Upn =400V
02A4-3 0,75 78 JBR-03 80 40 0,14
03A3-3 11 78 JBR-03 80 40 0,14
04A0-3 1,5 78 JBR-03 80 40 0,14
05A6-3 2,2 78 JBR-03 80 40 0,14
07A2-3 3,0 78 JBR-03 80 40 0,14
09A4-3 4,0 78 JBR-03 80 40 0,14
12A6-3 55 78 JBR-03 80 40 0,14
017A-3 75 39 SACEO8RE44 44 210 1
025A-3 11 39 SACEO8RE44 44 210 1
032A-3 15 19 SACE15RE22 22 420 2
038A-3 18,5 19 SACE15RE22 22 420 2
045A-3 22 13 SACE15RE13 13 435 2
061A-3 22 13 SACE15RE13 13 435 2
072A-3 37 8 SAFUR90F575 8 1800 4,5
087A-3 45 8 SAFUR90F575 8 1800 4,5
105A-3 55 54 SAFUR80OF500 6 2400 6
145A-3 75 54 SAFUR80F500 6 2400 6
169A-3 20 3,3 SAFUR125F500 4 3600 9
206A-3 110 3,3 SAFUR125F500 4 3600 9
246A-3 132 2,3 SAFUR200F500 2,7 5400 13,5
293A-3 132 2,3 SAFUR200F500 2,7 5400 13,5
363A-3 160 2,0 SAFUR200F500 2,7 5400 13,5
430A-3 160 2,0 SAFUR200F500 2,7 5400 13,5
Up =500 V
02A1-5 0,75 78 JBR-03 80 40 0,14
03A0-5 11 78 JBR-03 80 40 0,14
03A4-5 1,5 78 JBR-03 80 40 0,14
04A8-5 2,2 78 JBR-03 80 40 0,14
05A2-5 3,0 78 JBR-03 80 40 0,14
07A6-5 4,0 78 JBR-03 80 40 0,14
11A0-5 55 78 JBR-03 80 40 0,14
014A-5 75 39 SACEO8RE44 44 210 1
021A-5 11 39 SACEO8RE44 44 210 1
027A-5 15 19 SACE15RE22 22 420 2
034A-5 18,5 19 SACE15RE22 22 420 2
040A-5 22 13 SACE15RE13 13 435 2
052A-5 22 13 SACE15RE13 13 435 2
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ACS880- | Chopper de trava- Exemplo de resisténcia(s) de travagem
01-... gem interno
Pprcont| Rmin Tipo R ER | Prcont

kw ohm ohm kd kw
065A-5 37 8 SAFUR9OF575 8 1800 4,5
077A-5 45 8 SAFUR9O0F575 8 1800 4,5
096A-5 55 5,4 SAFUR80F500 6 2400 6
124A-5 75 54 SAFUR80F500 6 2400 6
156A-5 90 3,3 SAFUR125F500 4 3600 9
180A-5 110 3,3 SAFUR125F500 4 3600 9
240A-5 132 2,3 SAFUR200F500 2,7 5400 13,5
260A-5 132 2,3 SAFUR200F500 2,7 5400 13,5
302A-5 160 2,3 SAFUR200F500 2,7 5400 13,5
361A-5 160 2,3 SAFUR200F500 2,7 5400 13,5
414A-5 160 2,3 SAFUR200F500 2,7 5400 13,5
Up =690V
07A4-7 5,5 44 SACEO8RE44 44 210 1
09A9-7 75 44 SACEO8RE44 44 210 1
14A3-7 11,0 44 SACEO8RE44 44 210 1
019A-7 15,0 44 SACEO8RE44 44 210 1
023A-7 18,5 44 SACEO8RE44 44 210 1
027A-7 22,0 44 SACEO8RE44 44 210 1
07A3-7 6 18 SACEO8RE44 44 210 1
09A8-7 8 18 SACEO8RE44 44 210 1
14A2-7 11 18 SACEO8RE44 44 210 1
018A-7 17 18 SACE15RE22 22 420 2
022A-7 23 18 SACE15RE22 22 420 2
026A-7 28 18 SACE15RE22 22 420 2
035A-7 33 18 SACE15RE22 22 420 2
042A-7 45 18 SACE15RE22 22 420 2
049A-7 45 18 SACE15RE22 22 420 2
061A-7 55 13 SACE15RE13 13 435 2
084A-7 65 13 SACE15RE13 13 435 2
098A-7 90 8 SAFUR9SOF575 8 1800 4,5
119A-7 110 8 SAFUR9OF575 8 1800 4,5
142A-7 132 6 SAFUR80F500 6 2400 6
174A-7 160 6 SAFUR80F500 6 2400 6
210A-7 200 4 SAFUR125F500 4 3600 9
271A-7 250 4 SAFUR125F500 4 3600 9

Pprcont Poténcia méxima de travagem continua. A travagem é considerada continua se o tempo
de travagem exceder 30 segundos.

Rmin Minimo permitido do valor de resisténcia da resisténcia de travagem.
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R Valor da resisténcia para o conjunto de resisténcias listado
ER Curto impulso de energia que o conjunto de resisténcias suporta a cada 400 segundos

Prcont Dissipagao de poténcia (calor) continua da resisténcia quando corretamente colocada

Grau de protecao e constante térmica da resisténcia

Tipo de resisténcia Grau de protecao Constante(s) térmica(s)
JBR-03 IP20
SACE P21 200

SAFUR IPOO 555
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Dimensoes e pesos das resisténcias externas
JBR-03

00000

[

el 3AFE68711444

Resisténcia de travagem JBR-03
Dimensao A

340 mm
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Resisténcia de travagem JBR-03

Dimensdo B 200 mm
Dimensdo C 170 mm
Peso 0.8 kg
Tamanho maximo do cabo dos terminais princi- | 10 mm?2
pais
Bindrio de aperto dos terminais de rede 15...1.8 N-m
Tamanho méximo do cabo dos terminais do in- | 4 mm?
terruptor térmico
Binario de aperto dos terminais do interruptor | 0.6 ... 0.8 N-m
térmico
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Peso: 6 kg




" SACE15RE13 e SACE15RE2
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© SAFUR8OF500 e SAFUR90F575
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Tipo resisténcia de travagem Peso
SAFUR80OF500 14 kg
SAFUR90F500 12 kg
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SAFUR125F500 e SAFUR200F500
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Tipo resisténcia de travagem Peso
SAFUR125F500 25 kg

SAFUR200F500 30 kg
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15

A Funcao de Binario seguro off

Conteudo deste capitulo

Este capitulo descreve a fungdo Binario seguro off (STO) do acionamento e apresenta
instrucdes sobre o seu uso.

Descricao

AVISO!
No caso de acionamentos ligados em paralelo ou motores de enrolamento duplo,
0 STO deve ser ativado em cada acionamento para remover o bindrio do motor.

Afuncdo de Binario seguro off pode ser usada, por exemplo, como dispositivo atuador
final de circuitos de seguranca (tais como um circuito de paragem de emergéncia) que
pare o acionamento em caso de perigo. Outra aplicacdo tipica é uma funcao de pre-
vencao de arranque inesperado que permite operagdes de manutencgao de curta duragdo,
como limpeza ou trabalhos em partes ndo elétricas da maquinaria sem desligar a fonte
de alimentacao para o acionamento.

Quando ativada, a funcao de Binario seguro off desativa a tensao de controlo dos se-
micondutores de poténcia da fase de saida do acionamento, evitando assim que o
acionamento gere o binario necessario para rodar o motor. Se o motor estiver a rodar
quando a funcdo de Binario seguro off esta ativa, entra em paragem por inércia.

A funcdo Binario seguro off tem uma arquitetura redundante, ou seja, ambos os canais
devem ser usados na implementacgao da fungao de seguranca. Os dados de seguranga
apresentados neste manual sdo calculados para uso redundante e nao se aplicam se
nado forem usados ambos os canais.
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A funcdo Binario seguro off cumpre com estas normas:

Norma

Nome

IEC 60204-1:2016
EN 60204-1:2018

IEC 61000-6-7:2014

Seguranca de maquinaria - Seguranca elétrica de maquinas -
Parte 1: Requisitos gerais

Compatibilidade eletromagnética (EMC) - Parte 6-7: Normas
genéricas - Requisitos de imunidade para equipamentos desti-
nados para desempenhar funcdes num sistema relacionado com
a seguranca funcional em locais industriais

IEC 61326-3-1:2017

Equipamento elétrico para medicdo, controlo e uso laboratorial
— Requisitos EMC - Parte 3-1: Requisitos de imunidade para sis-
temas relacionados com seguranca e para equipamento desti-
nado a desempenhar func¢des relacionadas com seguranca (se-
guranca funcional) - Aplicagdes industriais gerais

IEC 61508-1:2010

IEC 61508-2:2010

Seguranca funcional de sistemas elétricos/eletrénicos/eletréni-
cos programaveis relacionados com seguranca — Parte 1: Requi-
sitos gerais

Seguranca funcional de sistemas elétricos/eletrénicos/eletréni-
cos programaveis relacionados com seguranca - Parte 2: Requi-
sitos para sistemas elétricos/eletrénicos/eletrénicos programa-
veis relacionados com seguranca

IEC 61511-1:2017

IEC 61800-5-2:2016
EN 61800-5-2:2007

IEC 62061:2021
EN 62061:2021

Seguranca funcional — Sistemas instrumentados de seguranca
para a industria de processos

Sistemas de acionamento elétrico de poténcia a velocidade va-
ridvel. Parte 5-2: Requisitos de seguranca - Funcional

Seguranca de maquinaria - Seguranca operacional de sistemas
de controlo elétricos, eletrénicos e programaveis

EN ISO 13849-1:2015

EN ISO 13849-2:2012

Seguranca de maquinaria - Pegas relacionadas com a segurancga
de sistemas de controlo - Parte 1: Principios gerais para desenho

Seguranca de maquinaria - Pecas relacionadas com seguranca
de sistemas de controlo - Parte 2: Validacao

Afuncdo também corresponde com a Prevencdo de arranque inesperado como especi-
ficado pela EN ISO 14118:2018 (ISO 14118:2017) e Paragem nao controlada (categoria
de paragem 0) como especificado na EN/IEC 60204-1.

Conformidade com a Diretiva Europeia de Maquinaria e os Regulamen-
tos de Alimentacao de Maquinaria (Seguranca) do Reino Unido

As declaracbes de conformidade sdo apresentadas no final deste capitulo.
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Cablagem

Sobre as especificagdes elétricas da ligagdo STO, consulte os dados técnicos da unidade
de controlo.

Interruptor de ativacao

Nos esquemas de cablagem, o interruptor de ativacdo tem a designacao [K]. Isto repre-
senta um componente como um interruptor operado manualmente, botao de pressao
de paragem de emergéncia ou os contactos de um relé ou PLC de seguranca.

« Nocasodeserusadoum interruptor de ativagao operado manualmente, este deve
ser de um tipo que pode ser fechado na posicao aberta.

«  Os contactos do interruptor ou relé devem ser abertos/fechados a 200 ms um do
outro.

. Também pode ser usado um médulo de fungbes de seguranca FSO, um mddulo de
funcdes de seguranga FSPS ou um mddulo de protecao termistor FPTC. Para mais
informagoes, veja a documentagdo do modulo.

-

ipos e comprimentos dos cabos
« A ABB recomenda cabo entrancado de isolamento duplo.

«  Comprimentos maximos do cabo
« 300 m (1000 ft) entre o interruptor de ativacao (K) e a unidade de controlo
« 60 m (200 ft) entre multiplos acionamentos
+ 60 m (200 ft) entre a alimentacao de poténcia externa e a primeira unidade de
controlo

Nota: Um curto-circuito na cablagem entre o interruptor e um terminal STO provoca
uma falha perigosa. Por isso, é recomendado usar um relé de seguranca (incluindo
diagndsticos de cablagem), ou um método de ligacao (ligagdo a terra blindada, sepa-
racdo de canal) que reduza ou elimine o risco provocado pelo curto-circuito.

Nota: A tensao nos terminais de entrada STO da unidade de controlo deve ser, no mi-
nimo, 17 V CC para ser interpretada como “1”.

A tolerdncia de impulso dos canais de entrada é 1 ms.

Ligagao a terra de blindagens de protecao

« Ligueablindagem a terra na cablagem entre o interruptor de ativagdo e a unidade
de controlo, apenas na unidade de controlo.

« Ligueablindagem a terra na cablagem entre as duas unidades de controlo, apenas
numa unidade de controlo.
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Acionamento individual (alimentacao interna)

Ligacao canal duplo
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Acionamento

Unidade de controlo

Légica de controlo

Para o motor
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Interruptor de ativacao
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Ligacao canal Gnico
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Nota:

Ambas as entradas STO (IN1, IN2) devem ser ligadas ao interruptor de ativacao. Caso contrario,
nao é apresentada classificagdo SIL/PL.

Preste especial cuidado para evitar todos os modos de falha potenciais para a cablagem. Por

exemplo, use cabo blindado. Sobre medidas para exclusdo de falhas de cablagem, consulte
por ex. a tabela D.4 da EN ISO 13849-2:2012.

1 Acionamento
2 Unidade de controlo
K Interruptor de ativacao

Nota: Um interruptor de ativacdo de canal Unico pode limitar a capacidade SIL/PL da

funcao de seguranca para um nivel inferior a capacidade SIL/PL da fun¢ao STO do
acionamento.
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Acionamentos miiltiplos

Poténcia de alimentacao interna

Acionamento
2 Unidade de controlo
Interruptor de ativacao
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Poténcia de alimentacao externa

N
1 Acionamento
2 Unidade de controlo

Interruptor de ativacao




266 A Funcdo de Binario seguro off

Principio de operacao

1.

O Binario seguro off ativa (o interruptor de ativacdo é aberto ou os contactos do
relé de seguranga abrem).

As entradas STO da unidade de controlo do acionamento desligam.
A unidade de controlo desliga a tensdo de controlo da saida dos IGBTs.

O programa de controlo gera uma indicagdo como definido pelo parametro 31.22
(consulte o manual de firmware do acionamento).

O parametro seleciona quais as indicagdes que sao dadas quando um ou ambos
os sinais STO sao desligados ou perdidos. Quando isto ocorre, as indicacdes
também dependem do acionamento estar a trabalhar ou estar parado.

Nota: Este parametro ndo afeta a operagdo da prépria fungdo STO. A funcao STO
ird operarindependentemente do ajuste deste parametro: um conversor de veloci-
dade em funcionamento é parado apds a remocdo de um ou de ambos os sinais
STO e ndo arrancar até que ambos os sinais STO sejam restaurados e as falhas
rearmadas.

Nota: A perda de apenas um sinal STO gera sempre uma falha e é interpretada como
uma avaria do hardware STO ou da cablagem.

O motor é parado por inércia (se a funcionar). O acionamento nao consegue rearmar
enquanto o interruptor de ativacdo ou os contactos do relé de seguranca estiverem
abertos. Depois dos contactos fecharem, pode ser necessario um rearme (depen-
dendo da configuracio do pardmetro 31.22). E requerido um novo comando de ar-
ranque para iniciar o acionamento.
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Arranque incluindo o teste de validagcao

Paraassegurar a operagao segura de uma fungao de segurancga, é necessario validagao.
O instalador final da maquina deve validar a funcao executando um teste de validacdo.
O teste deve ser realizado

1. noarranque inicial da funcao de seguranca

2. apodsqualquer alteracdo relacionada com a funcao de seguranca (cartas de circuito
impresso, cablagem, componentes, ajustes, substituicdo do médulo inversor, etc.)

apds qualquer trabalho de manutencdo relacionado com a funcao de seguranca

4. apds uma atualizagao de firmware do acionamento

n

no teste de ensaio da funcao de seguranca.

Competéncia

O teste de validagdo da funcdo de seguranca deve ser realizado por um profissional
competente com conhecimentos e especializacdo adequadas sobre a funcao de segu-
ranga, assim como sobre seguranca funcional, conforme requerido pela IEC 61508-1
clausula 6. Os procedimentos de teste e relatorio devem ser documentados e assinados
por esse profissional.

Relatérios do teste de validacao

Os relatérios do teste de validagdo assinados devem ser guardados no diario de registo
da maquina. Este relatério deve incluir a documentacgao das atividades de arranque e
os resultados dos testes, referéncias aos relatérios de falha e resolucao das falhas.
Quaisquer novos testes de validacao realizados devido a alteragdes ou a manutencao
devem ser incluidos no diario de registo.

Procedimento do teste de validacao

Depois da ligacdo da funcao de Binario seguro off, deve validar a sua operagcdo como
se segue.

Nota: Se o acionamento estiver equipado com a opgao de seguranga +Q972, +Q973 ou
+Q982, execute o procedimento apresentado na documentag¢dao do médulo FSO.

Se um moédulo FSPS-21 estiver instalado, consulte a sua documentacgéao.

Acao

AVISO!
Cumpra estas instrugdes. Se ignorar as mesmas, podem ocorrer ferimentos ou
morte, ou danos no equipamento.

Assegure-se de que o motor pode ser operado e parado livremente durante o arranque. O

O acionamento deve ser parado (se a funcionar), a alimentacdo desligada e o acionamento| []
isolado da linha de poténcia com um interruptor de corte.
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Acao
Verifique as ligagdes do circuito de STO. com o esquema de cablagens. ]
Feche o interruptor de corte e ligue a poténcia. ]
Testar a operagao da fungdo STO quando o motor estd parado. ]
« Execute um comando de paragem para o acionamento (se a funcionar) e espere até o
veio do motor estar imobilizado.
Verifique se o acionamento opera como se segue:
« Abra o circuito STO. O acionamento gera uma indicagdo se um for ajustado para o es-
tado 'parado’ no parametro 31.22 (consulte o manual de firmware).
« Execute um comando de arranque para verificar se a funcdo STO bloqueia a operacao
do acionamento. O motor nao deve arrancar.
» Feche ocircuito STO.
« Rearme todas as falhas ativas. Reinicie o acionamento e verifique se o motor funciona
normalmente.
Teste a operacdo da fungao STO quando o motor estiver a funcionar. ]
« Arrancar o acionamento e certificar-se de que o motor estd a funcionar.
« Abra o circuito STO. O motor deve parar. O acionamento gera uma indicacdo se um
for ajustado para o estado 'a funcionar’ no parametro 31.22 (consulte o manual de
firmware).
« Rearme as falhas ativas e tente arrancar o acionamento.
« Assegure-se de que o motor se mantém parado e de que o acionamento opera como
descrito acima no ponto de teste da operagdo quando o motor esta parado.
« Feche o circuito STO.
- Rearmetodas as falhas ativas. Reinicie o acionamento e verifique se o motor funciona
normalmente.
Teste a operacdo da detecdo de falha do acionamento. O motor pode estar paradooua | []
funcionar.
« Abrao12canal da entrada do circuito STO. Se o motor estava a funcionar, faga-o parar
por inércia. O acionamento gera uma indicacdo de falha FA81 (consulte o manual de
firmware).
« Execute um comando de arranque para verificar se a funcdo STO bloqueia a operacao
do acionamento. O motor ndo deve arrancar.
« Feche ocircuito STO.
« Rearme todas as falhas ativas. Reinicie o acionamento e verifique se o motor funciona
normalmente.
« Abrao2?canal da entrada do circuito STO. Se o motor estava a funcionar, faga-o parar
por inércia. O acionamento gera uma indicacdo de falha FA82 (consulte o manual de
firmware).
« Execute um comando de arranque para verificar se a funcdo STO bloqueia a operacdo
do acionamento. O motor ndo deve arrancar.
« Feche ocircuito STO.
« Rearme todas as falhas ativas. Reinicie o acionamento e verifique se o motor funciona
normalmente.
Documente a assine o relatério do teste de validagdo que atesta que afuncdo de seguranca| []

é segura e aceite para operagao.
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Uso

1. Abraointerruptor de ativacdo, ou ative a funcionalidade de seguranca que esta li-
gada a STO.

2. Asentradas STO da unidade de controlo do acionamento desligam, e a unidade de
controlo desliga a tensdo de controlo dos IGBTs de saida.

3. O programa de controlo gera uma indicagdo como definido pelo parametro 31.22
(consulte o manual de firmware do acionamento).

4. O motor é parado porinércia (se a funcionar). O acionamento nao reinicia enquanto
ointerruptor de ativagdo ou os contactos do relé de seguranca estiverem abertos.

5. Desative o STO fechando o interruptor de ativacao, ou reiniciando a funcionalidade
de segurancga que esta ligada a STO.

6. Rearme as falhas antes de arrancar.

AVISO!

A funcao de binario seguro off ndo desliga a tensdo dos circuitos principal e au-
xiliar do acionamento. Por isso, os trabalhos de manutencdo nas partes elétricas
do acionamento ou do motor s6é podem ser efetuados depois de isolar o aciona-
mento da alimentacao e de todas as outras fontes de tensao.

AVISO!

A O acionamento ndo pode detetar ou memorizar quaisquer alteragdes no circuito
STO quando a unidade de controlo do acionamento nao estd ligada. Se ambos
os circuitos STO estiverem fechados e um sinal de arranque do tipo nivel estiver
ativo quando a energia for restaurada, é possivel que o acionamento arranque
sem um novo comando de arranque. Tenha isto em considerag¢do na avaliagdo
de risco do sistema.

AVISO!
AApenas com motores de imanes permanentes ou de relutancia sincronos [SynRM]:

No caso de falha de multiplos semicondutores de poténcia IGBT, o acionamento
pode produzir um binario de alinhamento que roda o veio do motorl80/p graus
(com motores de imanes permanentes) ou 180/2p graus (com motores de re-
lutancia sincrona [SynRM]), independentemente da ativacao da funcao de Binario
Seguro off. pindica o nUmero de pares de polos.

Notas:

+ Quando um acionamento em funcionamento é parado com a funcdo de Binario
seguro off, o acionamento corta a tensdo de alimentacao do motor e o motor para
por inércia. Se isto provocar perigo ou nao for aceitavel, parar o acionamento e a
maquinaria usando o modo de paragem apropriado antes de usar a funcdo de
Binario seguro off.

- Afuncdo de Bindrio seguro off sobrepde todas as outras fun¢des do acionamento.
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« Afuncdo de Bindrio seguro off ndo é eficaz contra sabotagem ou ma utilizacao
deliberada.

« Afuncdo de Binario seguro off foi desenhada para reduzir condi¢des reconhecidas
de perigo. Mesmo assim, nem sempre é possivel eliminar todos os perigos poten-

ciais. O instalador da maquina deve informar o utilizador final sobre os riscos resi-
duais.
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Manutencao

Apds a operacao do circuito ser validada no arranque, a funcao STO deve ser mantida
através de testes periddicos. No modo de elevada exigéncia de operacao, o intervalo

maximo de teste é 20 anos. No modo de operagao de baixa exigéncia, o intervalo maximo
de teste éde 5 anos; consulte a secgdo Dados de seguranca (pagina 273). Pressupde-se
que todas as falhas perigosas do circuito STO sdo detetadas pelo teste de ensaio. Para
desempenhar o teste de ensaio, execute Procedimento do teste de validacao (pagina 267).

Nota: Consulte ainda a Recomendacao de Utilizacdo CNB/M/11.050 publicada pela
Coordenacao Europeia dos Organismos Notificados relativamente a sistemas de segu-
ranca de canal duplo com saida eletromecanicas:

+ Quandoorequisito deintegridade de seguranca para afuncao de segurancaéSIL 3
ou PL e (cat. 3 ou 4), o teste de ensaio para a funcdo deve ser desempenhado, no
minimo, todos os meses.

+ Quandoorequisito deintegridade de seguranca para a funcao de seguranca é SIL 2
(HFT =1) ou PL d (cat. 3), o teste de ensaio para a funcdo deve ser desempenhado
, no minimo, todos os 12 meses.

A funcdo STO do acionamento ndao contém quaisquer componentes eletromecanicos.

Além do teste de ensaio, é boa pratica verificar a operagdo da funcdo quando os outros
procedimentos de manutengdo sao executados na maquinaria.

Inclua o teste da operacdo do Bindrio seguro off como descrito acima, na rotina do
programa de manutenc¢ao da maquinaria que o acionamento executa.

Se for necessario alterar alguma ligagdo ou componente apds o arranque, ou se 0s
parametros forem restaurados, execute o teste apresentado na sec¢ao Procedimento
do teste de validacdo (pagina 267).

Usar apenas pecas aprovadas pela ABB.

Registe todas as atividades de manutencao e testes de ensaio no didrio da maquina.

Competéncia

As atividades de manutencdo e testes de ensaio da funcdo de seguranca deve ser
executadas por um profissional competente com conhecimento e especializagao ade-
quados sobre a fungao de seguranca, assim como sobre segurancga funcional, como
requerido pela IEC 61508-1 clausula 6.
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Detecao de falhas

As indicagbes apresentadas durante a operagao normal da fungdo de Bindrio seguro
off sdo seleciondveis pelo parametro do programa de controlo 31.22 do acionamento.

Os diagndsticos da fungdo de Binario seguro off comparam os estados dos dois canais
STO. No caso dos canais ndo se encontrarem no mesmo estado, é desempenhada uma
funcao dereagao afalhas e o acionamento dispara a falha FA81 ou FA82. Uma tentativa
de usar o STO numa forma nao redundante, ativando por exemplo apenas um canal,
disparard a mesma reacao.

Consulte o manual de firmware do programa de controlo do acionamento sobre as in-
dicacdes geradas pelo acionamento, e para informacgdes sobre o envio de indica¢des
de falha e de avisos para uma saida na unidade de controlo para diagndsticos externos.

Qualquer falha da funcdo de Binario seguro off deve ser reportada a ABB.
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Dados de seguranca
Os dados de seguranca da func¢ao de Binario seguro off sao apresentados abaixo.

Nota: Os dados de seguranca sdo calculados para uso redundante e sao aplicados
apenas se forem usados ambos os canais STO.

. PFH PFD PFD
cl;;s SIL | PL f;: (1-1(1:/?3 a) ) =a2vg) .y :;/2) M'g)FD (D%C) Cat.| SC | HFT|CCF .(ra";'
Un=230V
Rt | 3 | e |>99]| 2.84E-09 | 2.37E-05 | 5.91E-05 | 10530 |290| 3 | 3 | 1 | 80 | 20
R2 | 3 | e | >99 | 2.84E-09 | 2.37E-05 | 5.91E-05 | 10529 |>90| 3 | 3 | 1 | 80 | 20
R3 3 e >99 2.84E-09 2.37E-05 | 5.91E-05 | 10489 |290| 3 3 1 80 | 20
R& | 3 | e | >99| 2.89E-09 | 2.41E-05 | 6.02E-05 | 10442 290 3 | 3 | 1 | 80 | 20
R5 | 3 | e |>99 | 2.89E-09 | 2.41E-05 | 6.02E-05 | 10240 290 3 | 3 | 1 | 80 | 20
R6
R7 3 e >99 2.89E-09 2.41E-05 | 6.02E-05 | 10340 (290 3 3 1 80 | 20
RS
Un =400V, Un=500V
R1 3 e >99 2.84E-09 2.37E-05 | 5.91E-05 | 10530 (290 3 3 1 80 | 20
R2 | 3 | e |>99| 2.84E-09 | 2.37E-05 | 5.91E-05 | 10529 |290| 3 | 3 | 1 | 80 | 20
R3 | 3 | e |>99 2.84E-09 | 2.37E-05 | 5.91E-05 | 10489 290 3 | 3 | 1 | 80 | 20
R4 | 3 | e | >99 | 289E-09 | 2.41E-05  6.02E-05 | 10442 290, 3 | 3 | 1 |80 | 20
R5 | 3 | e |>99 | 2.89E-09 | 2.41E-05 | 6.02E-05 | 10240 |290| 3 | 3 | 1 | 80 | 20
';3 3 | e |>99| 2.89E-09 | 2.41E-05 | 6.02E-05 | 10340 |290| 3 | 3 | 1 | 80 | 20
Eg 3 | e |991| 321E-00 | 2.67E-05 | 6.67E-05 | 9630 |290| 3 | 3 | 1 | 80 | 20
Un =690V
R3 | 3 | e |985| 324E-09 | 2.68E-05 | 6.69E-05 | 6221 |290| 3 | 3 | 1 | 80| 20
R5 | 3 | e 985 3.23E-09 | 2.67E-05 | 6.68E-05 | 5879 290 3 | 3 | 1 | 80 | 20
R6
EZ; 3 | e |991| 321E-09 | 2.66E-05 | 6.66E-05 | 10008 290 3 | 3 | 1 | 80 | 20
RO

3AXD10000006217 N, 3AXD10000083197 H
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« O seguinte perfil de temperatura é usado nos célculos do valor de seguranca:

670 ciclos on/off por ano com AT =71.66 °C
1340 ciclos on/off por ano com AT =61.66 °C
30 ciclos on/off por ano com AT =10.0 °C

32 °C de temperatura da carta, 2.0% do tempo
60 °C de temperatura da carta, 1.5% do tempo
85 °C de temperatura da carta, 2.3% do tempo.

« O STO éum componente de seguranca do tipo A como definido na IEC 61508-2.

« Modos de falha relevantes:

O STO dispara falsamente (falha segura)

O STO nao ativa quando solicitado

Ocorreu uma exclusao de falha no modo de falha "curto-circuito na carta de
circuitoimpresso” (EN 13849-2, tabela D.5). A andlise é baseada no pressuposto
que uma falha ocorre de cada vez. Nao foram analisadas falhas acumuladas.

« Tempo deresposta STO:

Tempo de reagao STO (intervalo detetavel mais curto): 1 ms

Tempo de resposta STO: 2 ms (tipico), 5 ms (maximo)

Tempo de detecdo de falha: Canais em diferentes estados durante mais de
200 ms

Tempo de reagdo de falha: Tempo de detecdo de falha + 10 ms.

« Indicacao de atrasos:

Atraso de indicagdo de falha STO (parametro 31.22): < 500 ms
Atraso de indicagdo de aviso STO (parametro 31.22): < 1000 ms.

Termos e abreviaturas

Termos e Referéncia Descricao
abreviaturas
Cat. EN ISO 13849-1 A classificacdo das pecas relacionadas com segurancga de

um sistema de controlo no que se refere a sua resisténcia a
falhas e ao seu subsequente comportamento em condiges
de falha, e qual é atingida pela disposicdo estrutural das
pecas, detecao de falhas e/ou pela sua fiabilidade. As cate-
gorias sdo: B, 1,2,3 e 4.

CCF EN ISO 13849-1 Falha causa comum (%)

DC EN ISO 13849-1 Cobertura do diagnéstico

HFT IEC 61508 Tolerancia falha Hardware

MTTFp EN ISO 13849-1 Tempo médio para falha perigosa: (NUmero total de unidades
de vida) / (NUmero de falhas perigosas, ndo detetadas) du-
rante um intervalo particular de medi¢des sob determinadas
condicdes

PFDavg IEC 61508 Probabilidade média de falha perigosa sob pedido, ou seja,

a indisponibilidade média de um sistema relacionado com
a seguranca para executar a funcdo de seguranca especifica-
da quando ocorre um pedido
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Termos e Referéncia Descricao

abreviaturas

PFH IEC 61508 Frequéncia média de falhas perigosas por hora, ou seja,
frequéncia média de uma falha perigosa de um sistemarela-
cionado com a seguranca para executar a funcdo de segu-
ranca especificada durante um determinado periodo de
tempo

PL EN ISO 13849-1 Nivel de desempenho. Niveis a...e correspondem a SIL

Teste de en- | IEC 61508, IEC
saio 62061

Teste periddico realizado para detetar falhas num sistema
relacionado com a seguranca para que, se necessario, o sis-
tema possa ser restaurado para uma condicdo "as new"
(como novo) ou o0 mais préximo quanto possivel desta con-
dicao

SsC IEC 61508
SFF IEC 61508
SIL IEC 61508

STO IEC/EN 61800-5-2

Capacidade sistemdtica
Fragdo de falha segura (%)
Nivel de integridade de seguranca (1...3)

Bindrio seguro off

T1 IEC 61508:-6

Intervalo do teste de ensaio. T1 é um parametro usado para
definir a taxa de falha probabilistica (PFH ou PFD) para a
funcdo ou subsistema de seguranca. E necessario executar
um teste de prova com um intervalo maximo de Ty para
manter a capacidade SIL vdlida. Deve ser seguido o mesmo
intervalo para manter a capacidade PL (EN ISO 13849) vdlida.
Veja também a seccdo Manutencdo.

™ EN ISO 13849-1

Tempo da missao: o periodo de tempo que abrange o uso
pretendido da fungdo/dispositivo de seguranca. Apds o
tempo da missao, o dispositivo de segurancga deve ser
substituido. De notar que quaisquer valores de T fornecidos
ndo podem ser considerados garantia.

Certificado TUV

O certificado TUV esta disponivel na Internet em www.abb.com/drives/documents.



www.abb.com/drives/documents
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Declaracdes de conformidade

EU Declaration of Conformity

Machinery Directive 2006/42/EC

We
Manufacturer:
Address:
Phone:

ABB Oy
Hiomotie 13, 00380 Helsinki, Finiand.
+358102211

declare under our sole responsibility that the following product:

Frequency converter(s)
ACS880-01/-11/-31
ACS880-04/-04F/-M04/-14/-34

with regard to the safety function(s)

- Safe Torque Off

- Safe stop 1, Safe stop emergency, Safely-limited speed, Safe maximum speed, Safe brake control, Prevention of
unexpected start-up (with FS0-12 option module, +Q973, encoderless)

- Safe stop 1, Safe stop emergency, Safely-limited speed, Safe maximum speed, Safe brake control, Safe speed
monitor, Safe direction, Prevention of unexpected start-up (with FSO-21 and FSE-31 option modules, +Q972 and

+L521, encoder supported)

- safe motor temperature (with FPTC-01 thermistor protection module, +L536)
- Safe stop 1 (SS1-t, with FSPS-21 PROFIsafe module, +Q986)

is/are in conformity with all the relevant safety component requirements of EU Machinery Directive 2006/42/EC, when the
listed safety function is used for safety component functionality.

The following harmonized standards have been applied:

EN 61800-5-2:2007

EN 62061:2005
+ AC:2010 + A1:2013 + A2:2015

EN 1SO 13849-1:2015

EN ISO 13849-2:2012

EN 60204-1:2018

The following other standards have been applied:
|IEC 61508:2010, parts 1-2

IEC 61800-5-2:2016

Adjustable speed electrical power drive systems — Part 5-2: Safety
requirements - Functional

Safety of machinery - Functional safety of safety-related
electrical, electronic and programmable electronic control
systems

Safety of machinery - Safety-related parts of control systems.
Part 1: General requirements

Safety of machinery - Safety-related parts of the control systems.
Part 2: Validation

Safety of machinery - Electrical equipment of machines — Part 1:
General requirements

Functional safety of electrical / electronic / programmable
electronic safety-related systems

Adjustable speed electrical power drive systems — Part 5-2: Safety
requirements - Functional

The product(s) referred in this Declaration of conformity fulfil(s) the relevant provisions of other European Union Directives
which are notified in Single EU Declaration of conformity 3AXD10000497831.

Person authorized to compile the technical file:
Name and address: Jussi Vesti, Hiomotie 13, 00380 Helsinki, Finland.

Helsinki, 20.10.2020
Signed for and on behalf of:

v -
s
FA
Vesa Tuomainen
Product Engineering manager, ABB

e~

%/;—VNL

Tuomo Tarula
Vice president, ABB

Document number 3AXD10000099646

Page 10f1
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Declaration of Conformity
Supply of Machinery (Safety) Regulations 2008

we
Manufacturer: ABB Oy
Address: Hiomotie 13, 00380 Helsinki, Finland.
Phone: +3581022 11

declare under our sole responsibility that the following products:

Frequency converters

ACS880-01/-11/-31
ACS880-04/-04F/-M04/-14/-34

with regard to the safety functions
- Safe Torque Off
- Safe stop 1, Safe stop emergency, Safely-limited speed, Safe maximum speed, Safe brake control, Prevention of unexpected start-up
(with FSO-12 option module, +Q973, encoderless)

- Safe stop 1, Safe stop , Safely-limited speed, Safe il speed, Safe brake control, Safe speed monitor, Safe direction,
Prevention of unexpected start-up (with FSO-21 and FSE-31 option modules, +Q972 and +L521, encoder supported)

- Safe motor temperature (with FPTC-01 thermistor protection module, +L536)

- Safe stop 1 (SS1-t, with FSPS-21 PROFIsafe module, +Q986)

are in conformity with all the relevant safety component requirements of the Supply of Machinery (Safety) Regulations 2008, when the listed
safety functions are used for safety component functionality.

The following harmonized standards have been applied:

EN 61800-5-2:2007 Adjustable speed electrical power drive systems - Part 5-2: Safety requirements -
Functional

EN 62061:2005 Safety of machinery - Functional safety of safety-related electrical, electronic and

+AC:2010 + A1:2013 + A2:2015 programmable electronic control systems

EN ISO 13849-1:2015 Safety of machinery - Safety-related parts of control systems. Part 1: General
requirements

EN ISO 13849-2:2012 Safety of machinery - Safety-related parts of the control systems. Part 2:
Validation

EN 60204-1:2018 Safety of machinery - Electrical equipment of machines - Part 1: General

requirements
The following other standards have been applied:

IEC 61508:2010, parts 1-2 Functional safety of electrical / electronic / programmable electronic safety-
related systems

IEC 61800-5-2:2016 Adjustable speed electrical power drive systems - Part 5-2: Safety requirements -
Functional

The product(s) referred in this declaration of conformity fulfil(s) the relevant provisions of other UK statutory requirements, which are notified in
a single declaration of conformity 3AXD10001326405.

Authorized to compile the technical file: ABB Limited, Daresbury Park, Cheshire, United Kingdom, WA4 4BT.

Helsinki, May 7, 2021 - =

Signed for and on behalf of: //m / a— 0_/4,(;\_
Tuomo Tarula Aaron D. Wade
Local Division Manager, ABB Oy Product Unit Manager, ABB Oy

Document number 3AXD10001329538

Pagelof1
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Filtros

Conteudo deste capitulo

Este capitulo descreve como selecionar filtros externos para o acionamento.

Quando é necessario um filtro filtro de modo comum ou
du/dt necessario?

Consulte a secdo .
Estao disponiveis kits de filtro de modo comum da ABB. Os kits incluem trés nucleos
enrolados. Sobre as instrugdes de instalagao dos nucleos, consulte o folheto incluido
na embalagem do nucleo.

Filtros de modo comum

Estdo disponiveis kits de filtro de modo comum da ABB. Os kits incluem trés nucleos
enrolados.

Nome Cédigo

Common mode filter kit for ACS880-01 frame R6 (option +E208) installation
instructions

Instrugcdes de instalacdo do kit de filtro de modo comum para ACS880-01
chassis R7, e para ACS880-11, ACS880-31 chassis R8, opgao +E208)

Common mode filter kit for ACS880-01 drives (frame R9, option +E208) ins-
tallation instructions


https://search-ext.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50000015178&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=Launch
https://search-ext.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50000015179&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=Launch
https://search-ext.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50000015201&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=Launch
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Filtros du/dt
Tipo de filtros du/dt
ACS880-01-...| Tipo de filtro |ACS880-01-... Tipo de filtro |ACS880-01-...| Tipo de filtro
du/dt du/dt du/dt
UN = 400V UN =500V UN =690V

02A4-3 NOCHO0016-6X 02A1-5 NOCHO0016-6X 07A4-7 NOCHO0016-6X

03A3-3 NOCHO0O016-6X 03A0-5 NOCHO0016-6X 09A9-7 NOCHO0O016-6X

04A0-3 NOCHO0016-6X 03A4-5 NOCHO0016-6X 14A3-7 NOCHO0016-6X
05A6-3 NOCHO0016-6X 04A8-5 NOCHO0016-6X O019A-7 NOCHO0030-6X
07A2-3 NOCHO0016-6X 05A2-5 NOCHO0016-6X 023A-7 NOCHO0030-6X
09A4-3 NOCHO0016-6X 07A6-5 NOCHO0016-6X 027A-7 NOCHO0030-6X

12A6-3 NOCHO0016-6X 11A0-5 NOCHO0016-6X 07A3-7 NOCHO0O016-6X

017A-3 NOCHO0030-6X 014A-5 NOCHO0030-6X 09A8-7 NOCHO0O016-6X
025A-3 NOCHO0030-6X 021A-5 NOCHO0030-6X 14A2-7 NOCHO0016-6X
032A-3 NOCHO0070-6X 027A-5 NOCHO0070-6X 018A-7 NOCHO0030-6X
038A-3 NOCHO0070-6X 034A-5 NOCHO0070-6X 022A-7 NOCHO0030-6X

045A-3 NOCHO0070-6X 040A-5 NOCHO0070-6X 026A-7 NOCHO0030-6X

061A-3 NOCHO0070-6X 052A-5 NOCHO0070-6X 035A-7 NOCHO0070-6X
072A-3 NOCHO0120-6X 065A-5 NOCHO0120-6X 042A-7 NOCHO0070-6X
087A-3 NOCHO0120-6X 077A-5 NOCHO0120-6X 049A-7 NOCHO0070-6X
105A-3 NOCHO0120-6X 096A-5 NOCHO0120-6X 061A-7 NOCHO0120-6X

145A-3 FOCH0260-7X 124A-5 FOCHO0260-7X 084A-7 NOCHO0120-6X
169A-3 FOCHO0260-7X 156A-5 FOCHO0260-7X 098A-7 NOCHO0120-6X
206A-3 FOCHO0260-7X 180A-5 FOCHO0260-7X 119A-7 FOCHO0260-7X
246A-3 FOCH0260-7X 240A-5 FOCHO0260-7X 142A-7 FOCHO0260-7X
293A-3 FOCH0260-7X 260A-5 FOCHO0260-7X 174A-7 FOCH0260-7X
363A-3 FOCH0320-5X 302A-5 FOCHO0320-5X 210A-7 FOCH0260-7X
430A-3 FOCHO0320-5X 361A-5 FOCHO0320-5X 27T1A-7 FOCHO0260-7X

414A-5 FOCHO0320-5X

Descricao, dados de instalacao e dados técnicos dos filtros du/dt
Ver
. FOCH du/dt filters hardware manual (3AFE68577519 [English])
« AOCH and NOCH du/dt filters hardware manual(3AFE58933368 [English]).



https://search-ext.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AFE68577519&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=Launch
https://search-ext.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AFE58933368&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=Launch
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Filtros sinusoidais

Selecionar um filtro sinusoidal para um acionamento

Verifique a estrutura dos filtros sinusoidais nas paginas Internet do fabricante. Aceda

a https://en.tdk.eu

ACS880-01-... Tipo de filtro sinusoidal | Icont. | Pcont. | Dissipacdo de calor | Ruido
max max | Acio- | Filtro | Total
na-
mento
A kw w w W |dB(A)
UN = 400V
02A4-3 B84143V0004R229* 2,3 1,7 30 60 90 72
03A3-3 B84143V0004R229* 31 2,3 40 60 100 T2
04A0-3 B84143V0004R229* 3,8 2,9 52 60 112 T2
05A6-3 B84143V0O006R229* 53 4,0 73 100 173 T2
07A2-3 B84143V0011R229* 7,2 54 924 90 184 72
09A4-3 B84143V0011R229* 9,2 6,9 122 90 212 72
12A6-3 B84143V0016R229* 12,1 9,1 172 80 252 T2
017A-3 B84143V0025R229* 16 12,1 232 140 372 75
025A-3 B84143V0025R229* 24 17,7 337 140 477 75
032A-3 B84143V0033R229* 31 23,4 457 160 617 75
038A-3 B84143V0050R229* 37 27,5 562 220 782 78
045A-3 B84143V0O050R229* 43 32,4 667 220 887 78
061A-3 B84143V0O066R229* 58 43,7 907 250 1157 78
072A-3 B84143V0075R229* 64 48,2 1117 310 1427 79
087A-3 B84143V0O095R229* 7 58,0 1120 | 400 | 1520 79
105A-3 B84143V0130S230** 91 68,6 1295 | 600 | 1895 80
145A-3 B84143V01625229** 126 94,6 1440 | 550 | 1990 80
169A-3 B84143V01625229** 153 115,0 1940 | 550 | 2490 80
206A-3 B84143V0230S229** 187 140,6 2310 | 900 | 3210 80
246A-3 B84143V0230S229** 209 157,6 | 3300 | 900 | 4200 80
293A-3 B84143V0390S229** 249 187,8 | 3900 | 1570 | 5470 80
363A-3 B84143V0390S229** 297 223,6 | 4800 | 1570 | 6370 80
430A-3 B84143V0390S229** 352 265,2 | 6000 | 1570 | 7570 80
Un =500V
02A1-5 B84143V0004R229* 19 1,4 30 60 90 T2
03A0-5 B84143V0004R229* 2,8 2,1 40 60 100 72
03A4-5 B84143V0004R229* 31 2,3 52 60 112 72
04A8-5 B84143V0O006R229* 4,4 3,3 73 100 173 T2
05A2-5 B84143V0O006R229* 4,8 3,6 94 100 194 T2
07A6-5 B84143V0011R229* 7,0 53 122 90 212 T2
11A0-5 B84143V0011R229* 10,2 1,7 172 90 262 72
* frequéncia minima de comutacgdo 4.5 kHz
** frequéncia minima de comutacao 3.6 kHz



https://en.tdk.eu

282 Filtros

ACS880-01-... Tipo de filtro sinusoidal | Icont. | Pcont. | Dissipacdo de calor | Ruido
max max | Acio- | Filtro | Total
na-
mento
A kw w w W |dB(A)

014A-5 B84143V0016R229* 13 9,8 232 80 312 70
021A-5 B84143V0025R229* 20 14,7 337 140 477 75
027A-5 B84143V0033R229* 25 18,8 457 160 617 75
034A-5 B84143V0O050R229* 32 23,7 562 220 782 78
040A-5 B84143VO050R229* 35 26,0 667 220 887 78
052A-5 B84143V0066R229* 44 33,2 907 250 1157 78
065A-5 B84143V0066R229* 52 39,2 1117 250 1367 78
077A-5 B84143V0075R229* 61 46,0 1120 310 1430 78
096A-5 B84143V0130R230** 80 60,6 1295 630 1925 80
124A-5 B84143V0130S230** 104 78,7 1440 630 2070 80
156A-5 B84143V01625229** 140 105,8 1940 | 550 | 2490 80
180A-5 B84143V0162S229** 161 121,3 2310 550 | 2860 80
240A-5 B84143V0230S229** 205 154,3 3300 | 900 | 4200 80
260A-5 B84143V0230S229** 221 166,7 3900 | 900 | 4800 80
361A-5 B84143V0390S5229** 289 217,9 4800 | 1570 | 6370 80
414A-5 B84143V0390S229** 332 250,1 | 6000 | 1570 & 7570 80
Un =690 V

07A4-7 B84143V0010R230* 7,3 5,5 114 90 204 72
09A9-7 B84143V0010R230* 9,3 7,0 143 90 233 72
14A3-7 B84143V0018R230* 13,5 10,2 207 130 337 72
019A-7 B84143V0018R230* 17,1 12,9 274 130 404 72
023A-7 B84143V0026R230* 21 15,7 329 160 489 72
027A-7 B84143V0026R230* 25 18,6 405 160 565 72
07A3-7 B84143V0010R230* 7,3 55 217 90 307 72
09A8-7 B84143V0010R230* 9,3 7,0 284 90 374 72
14A2-7 B84143V0018R230* 13,5 10,2 399 130 529 72
018A-7 B84143V0018R230* 17,1 12,9 490 130 620 72
022A-7 B84143V0026R230* 21 15,7 578 160 738 72
026A-7 B84143V0026R230* 25 18,6 660 160 820 72
035A-7 B84143V0040R230* 33 25,1 864 250 1114 75
042A-7 B84143V0040R230* 40 30,1 998 250 1248 75
049A-7 B84143VO056R230** 48 36,2 1120 290 1410 78
061A-7 B84143V0O056R230** 56 42,5 1295 290 1585 78
084A-7 B84143V0092R230** 78 58,6 1440 610 | 2050 79
098A-7 B84143V0092R230** 92 69,3 1940 610 2550 79
119A-7 B84143V0130S230** 112 84,2 2310 630 | 2940 80
142A-7 B84143V0130S230** 112 84,7 3300 630 3930 80
174A-7 B84143V0207S230** 138 103,7 3900 | 930 | 4830 80

* frequéncia minima de comutagao 4.5 kHz

** frequéncia minima de comutacao 3.6 kHz
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ACS880-01-... Tipo de filtro sinusoidal | Icont. | Pcont. @ Dissipacdo de calor | Ruido
max max | Acio- | Filtro | Total
na-
mento
A kw w w W |dB(A)
210A-7 B84143V0207S230** 161 121,3 4200 | 930 | 5130 80
27T1A-7 B84143V0207S230** 208 156,4 | 4800 | 930 | 5730 80

3AXD00000588487

* frequéncia minima de comutacgdo 4.5 kHz

** frequéncia minima de comutacao 3.6 kHz

Defini¢coes
Pcont. Poténcia de saida continua maxima do acionamento
max
lcont. Corrente de saida continua maxima do acionamento
max
Ruido Nivel de ruido dos filtros sinusoidais

Desclassificacao

Consulte a secgao Desclassificacoes para ajustes especiais no programa de controlo
do acionamento (pdgina 175).

Descricdo, instalacao e dados técnicos
Consulte Sine filters hardware manual (3AXD50000016814 [English]).



https://search-ext.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50000016814&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
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Informacao adicional

Consultas de produtos e servicos

Envie todas as consultas sobre produtos para o representante local da ABB, in-
dicando a designacdo do tipo e o nimero de série da unidade em questdo. Esta
disponivel uma lista de contactos ABB dos departamentos de vendas, servico
ao cliente e assisténcia em www.abb.com/searchchannels.

Formacao em produtos

Para informacgdes sobre a formacao em produtos ABB, aceda a
new.abb.com/service/training.

Feedback sobre os manuais ABB

Agradecemos o0s seus comentarios sobre 0os nossos manuais. Visite
new.abb.com/drives/manuals-feedback-form.

Biblioteca de documentacao na Internet

Estdo disponiveis na Internet manuais e outros documentos dos nossos produtos
em formato PDF em www.abb.com/drives/documents.

a6 (frozen)
PDF-A5
Created 2022-06-03, 08:44:21


www.abb.com/searchchannels
new.abb.com/service/training
new.abb.com/drives/manuals-feedback-form
www.abb.com/drives/documents
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