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Einfuhrung in das Handbuch

Inhalt dieses Kapitels

Dieses Kapitel ist die Einfiihrung in dieses Handbuch.

Sicherheitsvorschriften

Alle Sicherheitsvorschriften flir den Frequenzumrichter miissen eingehalten werden.

Lesen Sie aufmerksam die vollstandigen Sicherheitsvorschriften, bevor Sie den Fre-
quenzumrichter installieren, in Betrieb nehmen oder benutzen. Die vollstandigen Sicher-
heitsvorschriften enthalt das Handbuch Sicherheitsvorschriften fiir ACS880 Multidrive-
Frequenzumrichter-Schrankgeréte und -Module (3AUA0000122376 [deutsch]).

Lesen Sie die aufgabenspezifischen Sicherheitshinweise, bevor Sie einen Arbeits-
schritt ausfihren. Siehe den Unterabschnitt, in dem der Arbeitsschritt beschrieben wird.

Angesprochener Leserkreis

Dieses Handbuch richtet sich an Personen, die fiir die Installationsplanung, Installation,
Inbetriebnahme und den Betrieb der Bremseinheiten zustandig sind. Lesen Sie das Hand-
buch aufmerksam durch, bevor Sie an und mit den Einheiten arbeiten. Es wird vorausge-
setzt, dass der Leser Kenntnisse der Elektrotechnik, der Verkabelung, der elektrischen
Komponenten und der Verwendung von Symbolen in Schaltplanen besitzt.
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Inhalt des Handbuchs

Dieses Handbuch besteht aus den folgenden Kapiteln:
* Einfiihrung in das Handbuch enthalt eine Einleitung zu diesem Handbuch.

* Funktionsprinzip und Hardware-Beschreibung enthalt die Beschreibung des Funkti-
onsprinzips und des Aufbaus der Bremseinheiten.

e Mechanische Installation beschreibt die mechanische Installation der Bremseinheiten.

* Planung der elektrischen Installation enthalt Anweisungen zur Auswahl, Platzierung
und zum Schutz von Komponenten und Kabeln der Bremseinheit.

* Elektrische Installation enthalt Anweisungen zur Verkabelung der Bremseinheiten.

* [nstallations-Checkliste enthalt eine Liste zur Prifung der mechanischen und elektri-
schen Installation der Bremseinheiten.

* Inbetriebnahme beschreibt die Vorgehensweise bei der Inbetriebnahme der Brems-
einheiten.

e Stérungssuche und Wartung enthalt eine Beschreibung der Stérungssuche und War-
tungsanweisungen fir die Bremseinheiten.

* Technische Daten enthalt die technischen Spezifikationen der Bremseinheiten, z. B.
die Nenndaten, GroRen, technischen Anforderungen und Bedingungen zur Erfiillung
der Anforderungen fiir CE- und andere Kennzeichnungen.

* Beispiel-Stromlaufpl&ne enthalt die grundlegenden Stromlaufpléane der ACS880-607-
0320-3+D151 und ACS880-607-0640-3+D151 Bremseinheiten.

Erganzende Dokumentation

Die Benutzer-Dokumentation der gelieferten Multidrive-Gerate enthalt technische Zeich-
nungen und einen Satz von Handbiichern. Die technischen Zeichnungen gelten flir den
jeweiligen Umrichter. Die Zusammenstellung des Handbuchsatzes ist vom Aufbau des
Frequenzumrichters abhangig. Die Handbucher sind auf der vorderen Einbandinnenseite
aufgelistet.

Begriffe und Abkirzungen

Begriff/Abkiirzung Beschreibung
Regelungs- und E/A-Einheit Elektronikkarte mit dem Regelungsprogramm
Brems-Chopper Leitet die Giberschiissige Energie vom Zwischenkreis des Frequenz-

umrichters bei Bedarf zu den Bremswiderstanden. Der Chopper
arbeitet, wenn die DC-Zwischenkreisspannung einen im
Regelungsprogramm eingestellten Maximalwert tbersteigt. Der
Spannungsanstieg wird normalerweise durch das Abbremsen eines
Motors mit hohem Massentragheitsmoment verursacht.

Brems-Choppermodul Der in einem Metallgeh&duse oder -schrank untergebrachte Brems-
chopper. Das Modul ist fiir den Einbau in einen Schaltschrank vor-
gesehen. Siehe Brems-Chopper.

Brems-Choppereinheit Brems-Choppermodule, die mit einer Regelungseinheit/Steuerkarte
und entsprechendem Zubehor gesteuert werden. Die Regelungs-
einheit/Steuerkarte wird als ein Teil der Einheit betrachtet.

Bremswiderstand Der Bremswiderstand nimmt die iberschiissige Energie auf, die
Uber den Brems-Chopper zugefiihrt wird, und wandelt sie in Warme
um. Der Bremswiderstand ist ein wichtiger Bestandteil des Brems-
stromkreises. Siehe Brems-Chopper.
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Begriff/Abkiirzung Beschreibung
Bremseinheit Brems-Chopper und -widerstédnde
Schaltschrank Ein Teil eines Frequenzumrichter-Schrankgeréts. Jeder Schrank hat

typischerweise eine eigene Tur.

Antrieb Ein Frequenzumrichter zur Regelung von AC-Motoren
EMV Elektromagnetische Vertraglichkeit
IGBT Insulated Gate Bipolar Transistor; ein spannungsgeregelter Halb-

leitertyp, der wegen seiner einfachen Regelbarkeit und der hohen
Schaltfrequenzen haufig in Frequenzumrichtern verwendet wird.

Wechselrichter Wandelt durch Verwendung von IGBTs Gleichspannung in
Wechselspannung um.

Multidrive Frequenzumrichter fir die Regelung mehrerer Motoren, die norma-
lerweise mit derselben Maschine gekoppelt sind. Besteht aus einer
Einspeiseeinheit und einer oder mehreren Wechselrichtereinheiten.

NBRC Regelungskarte des Brems-Choppers. Siehe Regelungs- und E/A-
Einheit.
Parameter Eine im Regelungsprogramm vom Benutzer einstellbare

Betriebsanweisung fiir den Antrieb oder ein vom Frequenzumrichter
gemessenes oder berechnetes Signal

SAFUR Serie optionaler Bremswiderstédnde




12 Einflihrung in das Handbuch




Funktionsprinzip und Hardware-Beschreibung 13

Funktionsprinzip und Hardware-
Beschreibung

Inhalt dieses Kapitels

Dieses Kapitel enthalt die Beschreibung des Funktionsprinzips und des Aufbaus der
Bremseinheiten.

Produktubersicht

ACS880-607 ist eine luftgekihlte, im Schaltschrank eingebaute Bremseinheit, die ein Teil
eines ACS880 Multidrive-Systems darstellt. Standardmafig enthalt sie einen oder meh-
rere Brems-Chopper. Bremswiderstande sind optional (+D151) erhaltlich.

Funktionsprinzip

Der Brems-Chopper verarbeitet die von einem bremsenden Motor erzeugte Energie. Der
Brems-Chopper schaltet die Bremswiderstande immer dann auf den DC-Zwischenkreis,

wenn die DC-Zwischenkreisspannung den im Regelungsprogramm eingestellten Grenz-
wert Ubersteigt. Die Energieumwandlung durch die Verluste der Bremswiderstande redu-
ziert die Spannung soweit, bis die Widerstande wieder weggeschaltet werden kénnen.

Frequenzumrichtersysteme werden normalerweise mit Brems-Choppern ausgestattet,

wenn:

* hohe Bremsleistungen erforderlich sind und der Frequenzumrichter nicht mit einer
rickspeisefahigen Einspeiseeinheit ausgestattet werden kann.

* eine Erganzung zur rickspeisefahigen Einspeiseeinheit aus Sicherheitsgrinden
bendtigt wird.
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Werden mehrere Brems-Chopper verwendet, ist der erste Chopper in der Reihe der Mas-
ter fur die anderen. Der Jumper flir die Spannungsauswahl des Masters (1) wird werkseitig
auf die geeignete Spannung (Voltage) eingestellt, wohingegen die Follower (2) auf FIBER
gesetzt werden.
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Lufter

Der Brems-Chopper-Schrank besitzt einen Lifter. In den Bremseinheiten mit werkseitig
installierten Bremswiderstanden (+D151) sind zwei Bremswiderstande in einem Schalt-
schrank mit einem Lifter installiert. Der Lifter wird vom Hilfssteuerungsschrank (ACU) des
Frequenzumrichters mit Spannung versorgt.

DC-Sicherungen

Die Bremseinheit ist standardmaRig mit DC-Sicherungen ausgestattet. Die Sicherungen
schitzen den Brems-Chopper und die Kabel des Bremsstromkreises bei Kurzschluss.

Dampfungsschaltung

Die Bremseinheit ist mit einer Dampfungsschaltung ausgestattet. Der Dampfer dampft
Zwischenkreis-Spannungsspitzen an den Brems-Chopper-Eingangsklemmen und redu-
ziert damit die Belastung des Choppers.
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Ubersichtsschaltbild des Frequenzumrichtersystems

Das folgende Schaltbild zeigt ein typisches Frequenzumrichtersystem mit DC-Zwischen-
kreis.
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1 Einspeiseanschluss (AC)
2 Einspeisesicherungen (AC)
3 Einspeiseeinheit. In diesem Beispiel besteht die Einspeiseeinheit aus einem Einspeisemodul.
4 DC-Sammelschiene
5 DC-Sicherungen des Wechselrichters
6 Wechselrichtereinheiten. In diesem Beispiel besteht eine der Einheiten aus zwei parallel
geschalteten Wechselrichtermodulen.
7 DC-Sicherungen des Brems-Choppers
8 Dampfer
9 Brems-Chopper
10 Bremswiderstande
11 Motoren
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Aufbau der Bremseinheit

Brems-Chopper-Schrank

In der folgenden Abbildung werden die Komponenten des Brems-Chopperschrankes bei
offener Tir und entfernten Abdeckungen gezeigt.

Nr. Beschreibung

1 DC-Sicherungen

2 Dampfer
3 Brems-Choppermodul
4 Brems-Chopper-Lufter
d B =
g

fole]
Fi
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Bremswiderstandsschrank (Option +D151):

In der folgenden Abbildung werden die Komponenten des Bremswiderstandsschranks bei
offener Tir und entfernten Abdeckungen gezeigt.

s — - - . Nr. Beschreibung
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Brems-Choppermodul

In der Abbildung werden die Komponenten des Brems-Choppermoduls gezeigt.

|

Vier Befestigungspunkte auf der Rickseite des Gerats

2 Vier Befestigungsschrauben der Frontabdeckung
3 Frontabdeckung
4 Brems-Chopper-Steuerkarte (NBRC) mit Steuerungsanschliissen (siehe Seite 719)
5 Jumper fiir die Spannungsauswahl (siehe Seite 39)
6 Erdungsanschluss (PE)
7 Erdungsklemme
X1 Freigabe-Eingangsklemmenblock (siehe Seite 19)
uDC-
UDC+
- Anschlussklemmen fur DC-Zwischenkreis und Bremswiderstéande
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Ubersicht der Leistungs- und Steueranschliisse

In der folgenden Abbildung sind die Leistungs- und Steueranschliisse der Bremseinheit
dargestellt.
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Punkt Beschreibung Zusitzliche Informationen
X1 Chopper-Freigabe-Eingang Schutz des Systems vor thermischer
- Uberlastung (Seite 26)
X3 Relaisausgang der Stérungsanzeige
V22 LWL-Verbindung: Chopper-Steuerungssignal zu Funktionsprinzip (Seite 13)
einem anderen Chopper (Sender) Steuerung des Brems-Choppers tiber
V23 LWL-Verbindung: Chopper-Steuerungssignal von einen externen Steuerplatz (Seite 26)
einem anderen Chopper (Empfanger)




20

Ty
Jed

Funktionsprinzip und Hardware-Beschreibung

penschilder

e Bremseinheit und jedes Brems-Choppermodul besitzt ein Typenschild. Ein Beispiel

fur ein Typenschild einer Bremseinheit ist hier dargestellit.

A 1P @AC5880-607-0400-7
FRIp»D

MADE IN FINLAND @ nput U 742/849/976 V DC @
I 107A

Output U 0...742/849/976 V DC
t 107 A

FRAME

e e o 2.72 Ohm ©F
@ UL type 1, NEMA 1 Rmax 2.72 Ohm

UL/CSA- max. 849V DC/849V DC S/N: 1134600001

Nr. Beschreibung

1 Typenbezeichnung
2 BaugrofRe
3 Seriennummer

* Die erste Ziffer der Seriennummer gibt das Herstellungswerk an.
» Die néachsten vier Ziffern geben das Jahr und die Woche der Herstellung der Einheit an.

+ Die letzten Ziffern vervollstandigen als laufende Nummer die Seriennummer, so dass es
keine zwei Einheiten oder Module mit der gleichen Seriennummer gibt.

4 Nenndaten
5 Gliltige Kennzeichnungen
Ein Beispiel flir ein Typenschild eines Brems-Choppermoduls ist hier dargestellt.

@ ®

ABB un - 513707 voc
(D | NBRA-659C OPTION/SP KIT |"™ 12/ 1350m |
@ Code 59006436 Duty c[.:_clci -
41010 : q3
%o %1113801151%* RN 1.2/ 1.430nm
Nr. Beschreibung
1 Typenbezeichnung
2 Bestellnummer des Brems-Choppermoduls
3 Seriennummer

* Die erste Ziffer der Seriennummer gibt das Herstellungswerk an.
+ Die nachsten vier Ziffern geben das Jahr und die Woche der Herstellung der Einheit an.

* Die letzten Ziffern vervollstandigen als laufende Nummer die Seriennummer, so dass es
keine zwei Einheiten oder Module mit der gleichen Seriennummer gibt.

4 Nenndaten

5 Gliltige Kennzeichnungen
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Mechanische Installation

Inhalt dieses Kapitels

In diesem Kapitel wird die mechanische Installation der Bremseinheiten beschrieben.

Bremseinheiten mit werkseitig installierten Bremswider-
standen (Option +D151)

Der ACS880 Multidrive - mit der Bremseinheit als ein Teil des kompletten Frequenzumrich-
ters - wird in getrennten Transporteinheiten geliefert. Fir die mechanische Installation der
Transporteinheiten, siehe Mechanical installation instructions for ACS880 multidrive cabi-
nets (3AUA0000101764 [Englisch]).
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Bremswiderstande in einer separaten Schaltschrankreihe

In besonderen Fallen ist es mdglich, den/die Bremswiderstandsschranke der Bremseinheit
separat von der Basis-Frequenzumrichter-Schrankreihe zu installieren. Siehe die folgende
Abbildung. Beachten Sie, dass Sie dann den Bremswiderstandsschrank separat bestel-
len missen.

SO oLgl o P - I - I - I [ Nr. | Beschreibung
- : o
i | B 1 Basis-Frequenzumrichter-Schrank-
@ © reihe mit Brems-Chopper-Schrank
— == gfé — =1 2 Separater Bremswiderstandsschrank
mit einem zusatzlichen Kabeldurch-
fihrungsschrank

Befolgen Sie bei der Installation des Bremswiderstadsschranks die Anweisungen flr
Bremseinheiten ohne werkseitig installierte Widerstande.

WARNUNG! Den Brems-Chopperschrank niemals separat von der Basis-
/\ Schrankreihe installieren.

Bremseinheiten ohne werkseitig installierte Bremswider-
stande

Der ACS880 Multidrive - mit der Bremseinheit als ein Teil des kompletten Frequenzumrich-
ters - wird in getrennten Transporteinheiten geliefert. Fur die mechanische Installation der
Transporteinheiten, siehe Mechanical installation instructions for ACS880 multidrive cabi-
nets (3AUA0000101764 [Englisch]).

Befolgen Sie fir die Installation der Bremswiderstande die Anweisungen des Herstellers
der Widerstande.
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Planung der elektrischen
Installation

Inhalt dieses Kapitels

Dieses Kapitel enthalt Anweisungen zur Auswahl, Platzierung und zum Schutz von Kom-
ponenten und Kabeln der Bremseinheit.

Haftungsbeschrankung

Die geltenden Gesetze und ortlichen Vorschriften missen bei Planung und Ausfiihrung
der Installation stets eingehalten werden. ABB ibernimmt keinerlei Haftung fiir
Installationen, die nicht gemafR den geltenden Gesetzen und oOrtlichen und/oder weiteren
einzuhaltenden Vorschriften geplant und ausgefuhrt wurden.

Allgemeine Richtlinien

Siehe Handbuch Anweisungen zur elektrischen Planung von ACS880 Multidrive-Frequen-
zumrichter-Schrankgeréten und -Modulen (3AUA0000122909 [deutsch]) mit den allgemei-
nen Richtlinien zur Planung der elektrischen Installation (Auswahl der Kabel, Kabelfihrung
etc.) der luftgekihlten Multidrive-Schaltschranke.
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Bremseinheiten mit werkseitig installierten Bremswider-
standen (Option +D151)

Die Bremseinheit ist nach dem Zusammenbau der Transporteinheiten eine Funktionsein-
heit. Es ist keine Einstellung oder Verkabelung durch den Kunden erforderlich.

Weitere Informationen zum Schutz und zur externen Steuerung der Bremseinheit, siehe
Abschnitte:
* Schutz des Systems vor thermischer Uberlastung auf Seite 26

* Schutz des Widerstandskabels vor Kurzschliissen auf Seite 26
* Steuerung des Brems-Choppers liber einen externen Steuerplatz auf Seite 26.

Bremseinheiten ohne werkseitig installierte Bremswider-
stande

Auswahl der Bremswiderstande

Die Bremseinheit muss vom Benutzer mit einem Bremswiderstand ausgestattet werden.

WARNUNG! ABB haftet nicht fur die Auswahl des Widerstands durch den Kun-
/\ den oder den Schutz des Widerstands.

Wahlen Sie den Widerstand entsprechend den Widerstand-Spezifikationen im Kapitel

Technische Daten aus. Berucksichtigen Sie hierbei Folgendes:

* Jeder Chopper muss einen Widerstand oder eine Widerstandseinheit selbststandig
mit Spannung versorgen.

* Der Widerstandswert (R) der Bremswiderstande muss gleich oder grofer dem festge-
legten Wert sein. Verwenden Sie niemals Widerstandswerte, die unter dem festgeleg-
ten Wert liegen.

¢ Der Bremswiderstand muss den festgelegten Bremszyklen standhalten.

* Die Bellftung des Raums, in dem sich die Widerstande befinden, muss den festgeleg-
ten Luftmengen entsprechen.

* Die Widerstandseinheit muss mit einem Thermoschalter ausgestattet sein. Siehe auch
Abschnitt Schutz des Systems vor thermischer Uberlastung auf Seite 26.

reichend isoliert und geschuizt ist, bevor Sie ihn an die Freigabe-Eingangsan-
schlussklemme des Choppers anschlie3en. Der Schalter ist mit dem Zwischen-
kreispotenzial verbunden. Die Spannung ist extrem gefahrlich. Der Schutzschalter
(normalerweise geschlossen) muss immer ordnungsgeman isoliert (Testspan-
nung uber 2,5 kV) und gegen Berlhrung geschitzt sein. Dieselben Anforderun-
gen gelten auch fir die Anschlusskabel.

j WARNUNG! Stellen Sie sicher, dass der Widerstands-Thermoschutzschalter aus-

Auswahl und Verlegung der Bremswiderstandskabel

Fur das empfohlene Kupferkabel zum Anschluss des Widerstands an den Chopper, siehe
Abschnitt WiderstandskabelgréRen fiir Bremseinheiten ohne werkseitig installierte Wider-
sténde auf Seite 50.
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Minimierung der elektromagnetischen Stérungen

Beachten Sie die folgenden Regeln, um elektromagnetische Stérung durch die schnellen

Stromanderungen in den Widerstandskabeln zu minimieren:

¢ Die Widerstandskabel missen komplett geschirmt sein, entweder durch die Verwen-
dung geschirmter Kabel oder durch ein(en) Kabelschutzrohr (Kabelkanal) aus Metall.
Ungeschirmte einadrige Kabel durfen nur innerhalb eines Schranks benutzt werden,
der Storabstrahlungen wirksam unterdriickt.

* Widerstandskabel missen getrennt von anderen Kabeln verlegt werden.

» Uber lange Strecken parallel laufende Kabel sind zu vermeiden. Der Mindestabstand
zu parallel gefuhrten Kabeln muss 0,3 Meter betragen.

* Kreuzungen anderer Kabel missen im rechten Winkel ausgefiihrt werden.

¢ Die Kabel mussen so kurz wie mdglich sein, um Stérabstrahlungen und Belastungen
der Chopper-IGBTs zu minimieren. Je langer die Kabel sind, desto héher sind Stérab-
strahlungen, die induktive Last und Spannungsspitzen Uber den IGBT-Halbleitern des
Brems-Choppers.

Maximale Kabellange

Die maximale Lange der Widerstandskabel betragt 50 m (164 ft).

EMV-Konformitat der kompletten Installation

Hinweis: ABB kann nicht die Einhaltung der EMV-Anforderungen bei Verwendung exter-
ner benutzerspezifischer Bremswiderstande und Kabel bestatigen. Die Einhaltung der
EMV-Anforderungen der kompletten Installation muss vom Kunden sichergestellt werden.

Platzierung der Bremswiderstande

Alle Widerstande mussen aul3erhalb des Frequenzumrichters an einem Ort installiert wer-
den, an dem sie gekihlt werden.

Hinsichtlich der Kihlungsanforderungen mussen Widerstande so installiert werden, dass:
» keine Gefahr der Uberhitzung des Widerstands oder des Materials in unmittelbarer
Nahe besteht.

* die Temperatur des Raums, in dem der Widerstand montiert ist, nicht den zuldssigen
Maximalwert Ubersteigt.

Kihlen Sie Widerstande mit ausreichend kuhler Luft / Kihlflissigkeit entsprechend den
Anweisungen des Herstellers der Widerstande.

dirfen nicht enflammbar sein. Die Oberflachentemperatur des Widerstandes ist

hoch. Die Abluft des Widerstandes ist mehrere hundert Grad heif. Wenn die Kih-
lung durch ein Liftersystem erfolgt, muss sichergestellt sein, dass das Material hohen
Temperaturen standhalt. Den Widerstand vor Beruhrung schitzen.

2 WARNUNG! Die in der Nahe des Bremswiderstandes verwendeten Materialien

Auswahl des Chopper-Freigabe-Eingangskabels

Stellen Sie sicher, dass das Kabel, mit dem der Widerstands-Thermoschutzschalter an
den Chopper-Freigabe-Eingang X1 angeschlossen ist, die folgende Anforderungen erflllt:
¢ geschirmtes Kabel

* Nennbetriebspannung zwischen einem Leiter und Erde > 750 (Up)

* Isolationsprifspannung > 2,5 kV.
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Schutz des Systems vor thermischer Uberlastung

Das Regelungsprogramm des Umrichters enthalt eine Schutzfunktion gegen thermische

Uberlastung der Widerstande und Widerstandskabel, die vom Benutzer eingestellt werden

kann. Der Brems-Chopper und die Widerstandskabel sind vor thermischer Uberlastung

geschutzt. Bei Bremseinheiten ohne werkseitig installierte Widerstande sicherstellen, dass

folgende Bedingungen erfullt sind:

¢ die Widerstandseinheit ist mit einem an den Chopper-Freigabe-Eingang X1 ange-
schlossenen Thermoschutzschalter ausgestattet (siehe Seite 29).

* die Kabel sind entsprechend dem Nennstrom des Frequenzumrichters dimensioniert.

Funktionsprinzip

Wird der Widerstand Uberhitzt, 6ffnet der Thermoschutzschalter und unterbricht das Chop-
per-Freigabe-Eingangssignal. Das Signal ist intern Uber einen temperatursensiblen Schal-
ter mit der Brems-Chopper-Steuerkarte verkabelt. Bei einer Stérung 6ffnet der
Relaisausgang entweder den Haupttrennschalter des Frequenzumrichters oder sendet
eine Stdrmeldung an das Ubergeordnete Steuersystem, das den Schutz sicherstellt.

Weitere Informationen zur Schutzfunktion gegen thermische Uberlastung kénnen dem
entsprechenden Firmware-Handbuch enthommen werden.

Schutz des Widerstandskabels vor Kurzschliussen

Die Bremseinheit ist standardmaRig mit DC-Sicherungen ausgestattet. Die Sicherungen
schiitzen den Brems-Chopper und die Kabel des Bremsstromkreises im Kurzschlussfall.

Steuerung des Brems-Choppers uber einen externen
Steuerplatz
Der Chopper kann tber eine LWL-Verbindung (V22- und V23- Anschlisse an der Brems-

Chopper-Steuerkarte) tber einen externen Steuerplatz gesteuert werden. Mit der LWL-
Verbindung kénnen mehrere Brems-Chopper synchronisiert werden.
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Elektrische Installation

Inhalt dieses Kapitels

Dieses Kapitel enthalt Anweisungen zur Verkabelung der Bremseinheiten.

Bremseinheiten mit werkseitig installierten Bremswider-
standen (Option +D151)

Die Bremseinheit ist nach dem Zusammenbau der Transporteinheiten eine Funktionsein-
heit. Es ist keine Einstellung oder Verkabelung durch den Kunden erforderlich.

Bremseinheiten ohne werkseitig installierte Bremswider-
stande

Sicherheit

Befolgen Sie alle Sicherheitsvorschriften des Frequenzumrichters. Siehe Handbuch
Sicherheitsvorschriften fiir ACS880 Multidrive-Frequenzumrichter-Schrankgeréte und -
Module (3AUA0000122376 [deutsch].
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Verletzungen und/oder tédlichen Unféllen fihren oder Schaden an den Geraten

2 WARNUNG! Die Nichtbeachtung der folgenden Vorschriften kann zu schweren
verursachen:

¢ Die Installation darf nur von qualifiziertem Fachpersonal durchgefihrt werden!

e Stellen Sie sicher, dass der Antrieb vom Einspeisenetz getrennt ist. Warten Sie
5 Minuten bis die DC-Kondensatoren des Frequenzumrichters entladen sind. Durch
Messung mit einem Multimeter (Impedanz mindestens 1 MOhm) sicherstellen, dass
keine Spannung anliegt.

e Hinweis: Der DC-Bus, der Widerstand und die Freigabe-Eingangsanschlisse
(UDC+, UDC-, R+, R-, X1 and X2) fliihren gefahrliche Spannung.

Isolation des Widerstands-Schaltkreises prufen

FUhren Sie keine Isolationswiderstands- oder Spannungsfestigkeitsprifungen an den
Brems-Choppermodulen durch. Bei jedem Brems-Choppermodul wurde werksseitig die
Isolation zwischen Hauptstromkreis und Gehause gepriift.

Prifen Sie die Isolation der Bremswiderstandseinheit wie folgt:

1. Stellen Sie sicher, dass das Widerstandskabel mit dem Widerstand verbunden und
von den Chopper-Ausgangsklemmen R+ und R- abgeklemmt ist.

2. Verbinden Sie an der Bremseinheitsseite die Klemmen R+ und R- des Widerstandska-
bels. Messen Sie den Isolationswiderstand zwischen den verbundenen Klemmen und
der Schutzerde mit einer Messspannung von 1kV DC. Der Isolationswiderstand muss
mehr als ein 1 MOhm betragen.
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Anschluss der Widerstandskabel und des Thermoschutzschalters

Anschlussplan

Erdung an der Kabeldurchfiihrung

Vorgehensweise beim Anschluss

1.

SchlieRen Sie das Widerstandskabel und den Thermoschutzschalter wie im obigen
An-schlussplan an. Beriicksichtigen Sie den Anschluss des dritten Leiters und des
Kabelschirms. Siehe auch die mit den Wechselrichter gelieferten Stromlaufplane.

Schalten Sie die Bremswiderstande, wie unten gezeigt, parallel.

Hinweis: Das Kabel zwischen dem Brems-Chopper und dem ersten Bremswiderstand
muss fiir die gesamte Bremsleistung ausreichend dimensioniert sein. Sorgen Sie flr
die Kabel unter dem Chopper und den Widerstandseinheiten fiir ausreichende Zug-
entlastung.

Chopper Widerstand Widerstand

R+ R— R+ R— R+ R—
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Installations-Checkliste

Inhalt dieses Kapitels

Dieses Kapitel enthalt eine Liste zur Prifung der mechanischen und elektrischen Installa-
tion der Bremseinheiten.

Checkliste

Prifen Sie die mechanische und elektrische Installation der Bremseinheit vor der Inbe-
triebnahme. Gehen Sie die Checkliste zusammen mit einer weiteren Person durch.

Fachpersonal ausgefihrt werden. Beachten Sie alle Sicherheitsvorschriften des
Frequenzumrichters. Die Nichtbeachtung der Sicherheitsvorschriften kann zu Ver-
letzungen und tédlichen Unfallen flhren.

2 WARNUNG! Alle Arbeiten am Frequenzumrichter dirfen nur von qualifiziertem

Den Haupttrennschalter des Frequenzumrichters 6ffnen und in gedffneter Stellung verrie-
geln.

Stellen Sie durch Messen sicher, dass am Frequenzumrichter keine Spannung anliegt.

Priifen...

[l

Die Umgebungsbedingungen wahrend des Betriebs entsprechen den im Hardware-Handbuch des
Frequenzumrichters angegebenen Spezifikationen.

Der Schrank der Bremseinheit ist am Boden und, falls erforderlich (aufgrund von Vibrationen usw.),
auch oben an Wand oder Dach befestigt worden.

) O o

Die Kuhlluft kann ungehindert in den und aus dem Schaltschrank stromen und Wiedereintritt der
warmen Abluft ist nicht méglich (Luftschottbleche sind montiert).
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<

Prifen...

Die Kihlkreislaufverbindungen an den Verbindungsschranken der Transporteinheiten sind montiert
(nur bei flissigkeitsgekihlten Einheiten).

[]

Nur Einheiten ohne werkseitig installierte Bremswiderstdnde: Die Bremswiderstandskabel
wurden an die richtigen Klemmen angeschlossen und die Klemmen wurden festgezogen. (Zur
Prifung an den Leitern ziehen.)

Nur Einheiten ohne werkseitig installierte Bremswiderstande: Die Bremswiderstandskabel sind
getrennt von anderen Kabeln verlegt.

Die Steuerkabel wurden an die richtigen Klemmen angeschlossen und die Klemmen wurden
festgezogen. (Zur Priifung an den Leitern ziehen.)

Es befinden sich keine Werkzeuge, Fremdkérper oder Bohrstaub im Schrank der Bremseinheit.

o) o) o

Alle Abdeckungen und die Frontabdeckung des Brems-Choppermoduls sind ordnungsgemaf
montiert. Die Schranktlren sind geschlossen worden.
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Inbetriebnahme

Inhalt dieses Kapitels

Dieses Kapitel beschreibt die Vorgehensweise bei der Inbetriebnahme der Bremseinhei-
ten.

fiziertem Fachpersonal ausgefiihrt werden. Befolgen Sie alle im Handbuch
Sicherheitsvorschriften fiir ACS880 Multidrive-Frequenzumrichter-Schrankgeréte
und -Module (3AUA0000122376 [deutsch]) aufgeflihrten Sicherheitsvorschriften.
Die Nichtbeachtung der Sicherheitsvorschriften kann zu Verletzungen und todli-
chen Unféllen fuhren oder Schaden an den Gerate verursachen.

2 WARNUNG! Die in diesem Kapitel beschriebenen Arbeiten dirfen nur von quali-

Hinweis: Einige Bremswiderstande sind zum Schutz mit einem Olfilm iberzogen. Bei der
erstmaligen Verwendung der Bremswiderstande verbrennt das darauf befindliche
Schutzdl. Sorgen Sie daher flr eine ausreichende Beliftung.

0
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Vorgehensweise bei der Inbetriebnahme

MaBnahme

Zusitzliche Informationen

Vorbereitende MaBnahmen — Bremseinheiten mit werkseitig installierten Bremswiderstanden
(Option +D151)

O

Prifen, ob der Frequenzumrichter zur Inbetriebnahme der
Bremseinheit bereit ist:

» Die Einspeise- und Wechselrichtereinheiten wurden ent-
sprechend den Anweisungen in ihren jeweiligen Handbii-
chern installiert.

* Die Inbetriebnahme der Einspeiseeinheit erfolgte entspre-
chend den Anweisungen im jeweiligen Handbuch der Ein-
speiseeinheit.

* Die Inbetriebnahme der Wechselrichtereinheiten erfolgte
entsprechend den Anweisungen im Hardware-Handbuch
und im jeweiligen Firmware-Handbuch.

Siehe die Einspeise- und Wech-
selrichter-Hardware-Handbticher
und die auf der Innenseite des
Bucheinbands angegebenen
Handbtcher.

O

SchlieRen Sie alle Schranktiren.

Vorbereitende MaBnahmen — Bremseinheiten ohne werkseitig installierte Bremswiderstande

/N

WARNUNG! Stellen Sie sicher, dass der Haupttrennschalter des Einspeisetransformators in
Position of-fen verriegelt ist, d.h. die Spannungsversorgung des Frequenzumrichters kann nicht,

auch nicht unbeabsichtigt, eingeschaltet werden. Prifen Sie auch durch Messung, ob der

Frequenzumrichter spannungsfrei ist.

[] | Prufen Sie, ob die mechanische und elektrische Installation der | Siehe Kapitel Installations-
Bremseinheit ordnungsgeman ausgefihrt worden sind. Checkliste.
[] | Prufen Sie, ob die Isolation des Widerstandsschaltkreises Siehe Abschnitt /solation des
durch Messung gepruft wurde. Widerstands-Schaltkreises priifen
auf Seite 28.
[] | Prufen Sie, ob der Frequenzumrichter zur Inbetriebnahme der | Siehe die Einspeise- und Wech-
Bremseinheit bereit ist: selrichter-Hardware-Handbuicher
« Die Einspeise- und Wechselrichtereinheiten wurden ent- und die auf der Innenseite des
sprechend den Anweisungen in ihren jeweiligen Handbii- Bucheinbands angegebenen
chern installiert. Handbiicher.
» Die Inbetriebnahme der Einspeiseeinheit erfolgte entspre-
chend den Anweisungen im jeweiligen Handbuch der Ein-
speiseeinheit.
» Die Inbetriebnahme der Wechselrichtereinheiten erfolgte
entsprechend den Anweisungen im Hardware-Handbuch
und im jeweiligen Firmware-Handbuch.
[ | SchlieBen Sie alle Schranktiren.
Einschalten

N

Zu wenige angeschlossene Wechselrichter fliihren zu einer niedrigen Kapazitat des Zwischenkreises. Beim
Einschalten ubersteigt die DC-Spannung den Spannungsreglergrenzwert und verursacht ein sofortiges
Aktivieren der Bremseinheit. Ein hoher Bremsstrom fiihrt zum Schmelzen der DC-Sicherungen des
Wechselrichters.

WARNUNG! Stellen Sie vor dem Einschalten sicher, dass Wechselrichter am Zwischenkreis
angeschlossen sind. Faustregel: die Summe der Wechselrichterspannungen muss mindestens

30% der Nennspannung der Bremseinheit (Py a5 Wert) betragen.

0 SchlieRen Sie den Haupttrennschalter des Einspeisetransfor-
mators (falls noch offen).
0 Schalten Sie den Frequenzumrichter ein und starten Sie die

Einspeiseeinheit.
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MaBRnahme

Zusatzliche Informationen

Priifungen wahrend des Betriebs

n Stellen Sie sicher, dass der Frequenzumrichter ohne Zuerst eine niedrige Drehzahl
Gefahrdungen gestartet werden kann. Den Frequenzumrichter | verwenden.
starten und die Drehzahl des Motors mit hohem Massentrag-
heitsmoment, der dem Frequenzumrichter-Zwischenkreis beim
Verzégern Leistung zufiihrt, erhéhen.

O Die Uberspannungsregelg_ng von allen Wechselrichtern deakti- | Fir die Einstellungen der Wech-
vieren (Parameter 30.30 Uberspann.-Regelung im Haupt- selrichter-Parameter, siehe das
Regelungsprogramm). entsprechende Firmware-Hand-

buch.

0 Stellen Sie sicher, dass der Stopp-Modus des sich Zuerst eine relativ lange Verzo-
verzégernden Motors auf Stopp mit Rampe eingestellt ist gerungszeit verwenden.
(Parameter 21.03 Stopp-Methode im Haupt-Regelungs-
programm) und stellen Sie die Verzdgerungszeit entsprechend
dem Regelungsmodus in Parametergruppe 23, 26 oder 28 ein.

[] | Prufen, ob der Brems-Chopper wahrend der Verzégerung des | Der DC-Spannungswert wahrend
Motors mit hohem Massetragheitsmoment aktiviert wird und des Abbremsens weist auf den
arbeitet: Dem Wechselrichter, der den Motor antreibt, einen Betrieb der Bremseinheit hin:
Stoppbefehl geben. « Erfolgreiche Bremsung:

Der DC-Spannungswert
betragt: 1.2 - 1.35 - U1a

» Fehlgeschlagene Bremsung:
Der DC-Spannungswert
Ubersteigt 1,21 - 1,35 - U1ax
und der Wechselrichter schaltet
durch die Uberspannung ab.
Siehe Kapitel Stérungssuche
und Wartung.

Wenn der Brems-Chopper (ber-

haupt nicht funktioniert, siehe

Kapitel Stérungssuche und

Wartung.

[] | Die Stopp-Sequenzen mehrmals mit hdheren Drehzahlen und

kiirzeren Verzégerungszeiten wiederholen.
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Storungssuche und Wartung

Inhalt dieses Kapitels

Dieses Kapitel enthalt eine Beschreibung der Stérungssuche und Wartungsanweisungen
fur die Bremseinheiten.

Wartung

Wenn die Bremseinheit in einer geeigneten Umgebung installiert ist, ist keine Wartung
aulder einer regelmaRigen Reinigung und dem Austausch des KuhllGfters erforderlich.
Wenden Sie sich bezlglich des Wartungsintervalls der Kihllifter an lhre ABB-Vertretung.
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Storungsanzeigen

Eine Stérung des Bremswiderstands-Kreises verhindert eine schnelle Verzégerung des
Motors, was zu einer Stérmeldung und dem Abschalten des Frequenzumrichters flihren
kann.

Wenn von der Chopper-Regelungseinheit/Steuerkarte eine Stérung festgestellt wird,
trennt der Brems-Chopper den Bremswiderstand vom Zwischenkreis und der Relaisaus-
gang der Chopper-Stérungsanzeige wird deaktiviert.

Je nach Anwendung 6ffnet der Relaisausgang entweder den Haupttrennschalter des Fre-
quenzumrichters oder sendet eine Stérmeldung an das Gbergeordnete Steuersystem.
Siehe Stromlaufplane, die mit der Einheit geliefert werden.

Stérungsanzeige /
Stérung

Ursache

AbhilfemaRnahme

Der Relaisausgang der
Stérungsanzeige schaltet
die Spannungsversorgung
ab oder sendet eine St6-
rung an eine Ubergeord-
nete Steuerung.

Chopper oder Widerstand Uberhitzt.

Anschlusse priifen. Gerat abkihlen
lassen.

Chopper-Steuerkarte hat kein Frei-
gabe-Eingangssignal erhalten.

Prifen, ob der Freigabe-Eingang
eingeschaltet ist.

Kurzschluss im Widerstand oder den
Leistungskabeln.

Leistungskabel und Widerstand
prifen.

Ausfall der Brems-Chopper-
Steuerkarte.

Chopper beschadigt; kann den
Bremswiderstand nicht vom
Zwischenkreis trennen.

Wenden Sie sich an lhre ABB-
Vertretung.

Chopper funktioniert nicht.

Eingestellte Chopper-Spannung ist
zu hoch.

Uberspannungsregelung des
Wechselrichters ist eingeschaltet.

Den Jumper zur Spannungsauswahl
auf der Chopper-Steuerkarte tber-
prifen.

Parameter aller Wechselrichter
prufen.

Prifen, ob der Freigabe-Eingang
eingeschaltet ist.

Chopper beginnt bei zu
niedriger DC-Spannung zu
arbeiten.

Eingestellte Chopper-Spannung ist
Zu niedrig.

Den Jumper zur Spannungsauswahl
auf der Chopper-Steuerkarte tber-
prufen.

Wechselrichter schaltet mit
der Stérung 3210 DC-
Zwischenkreis
Uberspannung ab.

Eingestellte Chopper-Spannung ist
zu hoch.

Den Jumper zur Spannungsauswabhl
auf der Chopper-Steuerkarte tber-
prifen.

Parameter aller Wechselrichter
prufen.

Bremswiderstand oder
Chopper Uberhitzt.

Der maximale Bremszyklus wurde
Uberschritten oder die Kiihlung des
Widerstands reicht nicht aus.

Bremszyklus und Kihlung des
Widerstands priifen.

Einstellung der Chopper-Spannung
falsch oder Jumper fehlt.

Den Jumper zur Spannungsauswabhl
auf der Chopper-Steuerkarte lber-
prifen.
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Spannungsauswahl beim Austausch eines Choppers

Die Spannung ist entsprechend der Einspeisespannung des Frequenzumrichters fir jeden
Brems-Chopper werkseitig voreingestellt. Die Einstellung muss nur beim Austausch des
Choppers vor Ort entsprechend vorgenommen werden. Um die Spannung einzustellen:

1. Die Frontabdeckung des Choppers entfernen, indem Sie die vier Schrauben oben und
unten an der Abdeckung herausdrehen.

2. Den Jumper zur Spannungsauswahl auf der Chopper-Steuerkarte (siehe Seite 78) wie
unten gezeigt auf den entsprechenden Spannungswert setzen.

Einspeisespannung des
Frequenzumrichters 380...415V
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Einspeisespannung des
Frequenzumrichters 525...690 V
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Hinweis:
Bei Follower-Choppern muss der Spannungs-Jumper auf FIBER gesetzt werden.

zu Stérungen des Brems-Choppers oder zu Schaden am Chopper oder Bremswi-

2 WARNUNG! Ein falsches Setzen des Jumpers oder ein fehlender Jumper kann
derstand fihren.
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NRED Spannungsreduzierer-Auswahl fur NBRA-669

Der Spannungsreduzierer NRED kann benutzt werden, um die Chopper-Steuerkarte
NBRC-61 vor Uberspannungsspitzen zu schiitzen. Mit Jumper X6 auf der Chopper-
Steuerkarte wird festgelegt, ob der Spannungsreduzierer NRED benutzt wird.
StandardmaRig wird der Spannungsreduzierer NRED benutzt und der Jumper ist auf OFF
gesetzt (empfohlen).

X6 X6
)
IOI

OFF ON

(Standard)

Hinweis: Wenn der Jumper auf ON gesetzt ist, wird der Spannungsreduzierer NRED nicht
benutzt. Diese Einstellung ist vorgeschrieben, wenn die Chopper-Steuerkarte durch eine
neuere Version ersetzt wird, und der Brems-Chopper nicht mit der Spannungsredu-
zierkarte NRED ausgestattet ist.
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Technische Daten

Inhalt dieses Kapitels

Dieses Kapitel enthalt die technischen Spezifikationen der Bremseinheiten, d.h. die Nenn-
daten, GroRen, technischen Anforderungen und Bedingungen zur Erflllung der Anforde-
rungen fur CE- und andere Kennzeichnungen.
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Nenndaten

Nur Chopper

Diese Bremseinheiten sind nicht mit Bremswiderstianden, Widerstandsschranken oder
Liftern ausgestattet. Die Widerstdande miissen vom Benutzer entsprechend den
Spezifikationen ausgewahlt und installiert werden.

ACS880-607- Modultyp Bremszyklus Bremszyklus
(1 min/5 min) (10 s/60 s)
Pormax | Rtot Inax | ImsA | Pcontk Py, Iems Py, Iems Egr
kW Ohm A w kW A kW A kJ
Uy =400 V (Bereich 380...415 V)
0320-3 NBRA-659 353 1,20 545 149 96 303 468 353 545 —
0640-3 2xNBRA-659 706 0,60 1090 298 192 606 936 706 1090 -
0960-3 3xNBRA-659 1058 | 0,40 1635 447 288 909 1404 | 1059 | 1635 —
1280-3 4xNBRA-659 1411 0,30 | 2180 596 384 1212 | 1872 | 1412 | 2180 -
1600-3 5xNBRA-659 1764 | 0,24 | 2725 745 480 1515 | 2340 | 1765 | 2725 -
1920-3 6xNBRA-659 2117 0,20 | 3270 894 576 1818 | 2808 | 2118 | 3270 -
Uy =500 V (Bereich 380... 500 V)
0400-5 NBRA-659 403 1,43 571 136 109 317 391 403 498 —
0800-5 2xNBRA-659 806 0,72 1142 272 218 634 782 806 996 -
1200-5 3xNBRA-659 1208 | 0,48 1713 408 327 951 1173 | 1209 | 1494 -
1600-5 4xNBRA-659 1611 0.36 | 2284 544 436 1268 | 1564 | 1612 | 1992 —
2000-5 5xNBRA-659 2014 | 0,29 | 2855 680 545 1585 | 1955 | 2015 | 2490 —
2400-5 6xNBRA-659 2417 | 0,24 | 3426 816 654 1902 | 2346 | 2418 | 2988 —
Uy =690 V (Bereich 525...690 V)
0400-7 NBRA-669 404 2,72 414 107 119 298 267 404 361 -
0800-7 2xNBRA-669 807 1,36 828 214 238 596 534 808 722 -
1200-7 3xNBRA-669 1211 0,91 1242 321 357 894 801 1212 | 1083 —
1600-7 4xNBRA-669 1615 | 0,68 1656 428 476 1192 | 1068 | 1616 | 1444 -
2000-7 5xNBRA-669 2019 | 0,54 | 2070 535 595 1490 | 1335 | 2020 | 1805 -
2400-7 6xNBRA-669 2422 | 0,45 | 2484 642 714 1788 | 1602 | 2424 | 2166 -

3AXD00000601909.XLS
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Chopper mit werkseitig installierten Bremswiderstanden
(Option +D151)

ACS880-607-| Modultyp Widerstande Brems- Brems-
zyklus zyklus
(1 min/5 min)| (10 s / 60 s)
Typ Anz*| Pormax| Rtot | fmax | frms |Pcont.| Ppr | hms | Por | hms | ER
kW (Ohm| A A | kW | kW A kW | A kJ

Uy =400 V (Bereich 380...415 V)

0320-3+D151| NBRA-659| 2xSAFUR180F460 |2x30| 353 | 1,20 | 545 | 84 | 54 | 167 | 444 | 287 | 444 [12000

0640-3+D151 2x 2% 4x30[ 706 | 0,60 |1090| 168 | 108 | 333 | 514 | 575 | 888 |24000
NBRA-659| (2xSAFUR180F460)

0960-3+D151 3x 3% 6x%30| 1058 | 0,40 (1635|252 | 162 | 500 | 771 | 862 | 1332 {36000
NBRA-659| (2xSAFUR180F460)

1280-3+D151 4x 4x 8x30| 1411 | 0,30 [2180| 336| 216 | 667 | 1028 | 1150 | 1776 |48000
NBRA-659| (2xSAFUR180F460)

1600-3+D151 5x 5x 10x | 1764 | 0,24 |2725| 420 | 270 | 833 | 1285 | 1437 | 2220 |60000
NBRA-659| (2xSAFUR180F460)| 30

1920-3+D151 6x 6% 12x| 2117 | 0,20 | 3270| 504 | 324 | 1000 | 1542 | 1724 | 2664 | 72000
NBRA-659| (2xSAFUR180F460)| 30

Uy =500 V (Bereich 380... 500 V)

0400-5+D151| NBRA-659|2xSAFUR200F500 |2x27| 403 | 1,35 | 605 | 67 | 54 | 167 | 206 | 287 | 355 [10800

0800-5+D151 2x 2x 4x27| 806 | 0,68 |1210| 134 | 108 | 333 | 412 | 575 | 710 |21600
NBRA-659| (2xSAFUR200F500)

1200-5+D151 3x 3% 6x%27| 1208 | 0,45 (1815|201 | 162 | 500 | 618 | 862 | 1065 32400
NBRA-659| (2xSAFUR200F500)

1600-5+D151 4x 4x 8x27| 1611 | 0,34 [2420| 268 | 216 | 667 | 824 | 1150 | 1420 [43200
NBRA-659| (2xSAFUR200F500)

2000-5+D151 5x 5x 10% | 2014 | 0,27 | 3025| 335| 270 | 833 | 1030 | 1437 | 1775 |54000
NBRA-659| (2xSAFUR200F500)| 27

2400-5+D151 6x 6% 12x| 2417 | 0,23 | 3630| 402 | 324 | 1000 | 1236 | 1724 | 2130 |64800
NBRA-659| (2xSAFUR200F500)| 27

Uy= 690 V (Bereich 525...690 V)

0400-7+D151| NBRA-669|2xSAFUR200F500 |2x27| 404 | 1,35 | 835 | 97 | 54 | 167 | 149 | 287 | 257 [10800

0800-7+D151 2x 2x 4x27| 807 | 0,68 |1670| 194 | 108 | 333 | 298 | 575 | 514 |21600
NBRA-669| (2xSAFUR200F500)

1200-7+D151 3x 3% 6x27| 1211 | 0,45 (2505|291 | 162 | 500 | 447 | 862 | 771 [32400
NBRA-669| (2xSAFUR200F500)

1600-7+D151 4x 4x 8x27| 1615 | 0,34 [ 3340| 388 | 216 | 667 | 596 | 1150 | 1028 [43200
NBRA-669| (2xSAFUR200F500)

2000-7+D151 5x 5x 10% | 2019 | 0,27 |4175| 485| 270 | 833 | 745 | 1437| 1285 |54000
NBRA-669| (2xSAFUR200F500)| 27

2400-7+D151 6x 6% 12 | 2422 | 0,23 |5010| 582 | 324 | 1000 | 894 | 1724 | 1542 |64800
NBRA-669| (2xSAFUR200F500)| x27

* Anzahl der Widerstandselemente. Der Widerstand eines Elements betragt 8 Ohm.

3AXD00000601909.XLS
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Definitionen

Beispiel: ACS880-607-0640-3
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P brmax
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Maximale, kurzzeitig zulassige Bremsleistung pro
Bremseinheit

Einheiten mit werkseitig installierten Bremswider-
standen (+D151): Widerstandswert flir den verwendeten
Widerstand pro Brems-Chopper (Widerstandswert einer
2xSAFURxxxxxxx Einheit).

Einheiten ohne werkseitig installierte Bremswider-
stande: Der minimale zuldssige Widerstandwert fiir den
Bremswiderstand pro Chopper (empfohlener Wider-
stand).

Empfohlener Gesamtwiderstand des Bremswiderstand
der gezeigten Widerstandseinheit

Spitzen-Bremsstrom (DC) pro Chopper
Dauerbremsleistung pro Bremseinheit

Energieimpuls, dem die Widerstandeinheit standhalt
(400 s Bremszyklus). Diese Energie erhitzt das Wider-
standselement von 40°C auf die maximal zuldssige
Temperatur.

Bremszyklus (10 s / 60 s)

Ieff.

Pbr

Gesamter eff. DC-Strom (pro Chopper) in einem Zeit-
raum von 10 Sekunden mit Bremsleistung Py,

Kurzfristige Bremsleistung pro Bremseinheit, die fir 10
Sekunden alle 60 Sekunden zulassig ist

Pbr

10s 50 s

- .

Bremszyklus (1 min / 5 min)

Ieff.

Pbr

Gesamter eff. DC-Strom (pro Chopper) in einem Zeit-
raum von 1 Minute mit Bremsleistung Py,

Kurzfristige Bremsleistung pro Bremseinheit, die fur 1
Minute alle 5 Minuten zulassig ist

Pbr

1 4 Min.

Bremsstrom Wellenform

Imax

Ieff.

1 Min. oder
10s 4 Min. oder 50 s

- | - -
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DC-Sicherungen
Nur Chopper
ACS880-607- Sicherungstyp Anz. Un In
v A

Up = 400 V (Bereich 380...415 V)

0320-3 170M5146 2 1250 630
0640-3 170M5146 4 1250 630
0960-3 170M5146 6 1250 630
1280-3 170M5146 8 1250 630
1600-3 170M5146 10 1250 630
1920-3 170M5146 12 1250 630
Uy = 500 V (Bereich 380...500 V)

0400-5 170M5146 2 1250 630
0800-5 170M5146 4 1250 630
1200-5 170M5146 6 1250 630
1600-5 170M5146 8 1250 630
2000-5 170M5146 10 1250 630
2400-5 170M5146 12 1250 630
Uy = 690 V (Bereich 525...690 V)

0400-7 170M5146 2 1250 630
0800-7 170M5146 4 1250 630
1200-7 170M5146 6 1250 630
1600-7 170M5146 8 1250 630
2000-7 170M5146 10 1250 630
2400-7 170M5146 12 1250 630

3AXD00000601909.XLS

Chopper mit werkseitig installierten Bremswiderstanden (Option
+D151)

ACS880-607- Sicherungstyp Anz. Uy In
Vv A

Un =400 V (Bereich 380...415 V)

0320-3+D151 170M5146 2 1250 630
0640-3+D151 170M5146 4 1250 630
0960-3+D151 170M5146 6 1250 630
1280-3+D151 170M5146 8 1250 630
1600-3+D151 170M5146 10 1250 630
1920-3+D151 170M5146 12 1250 630
Uy =500 V (Bereich 380...500 V)

0400-5+D151 170M5146 2 1250 630
0800-5+D151 170M5146 4 1250 630
1200-5+D151 170M5146 6 1250 630
1600-5+D151 170M5146 8 1250 630
2000-5+D151 170M5146 10 1250 630
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ACS880-607- Sicherungstyp Anz. Un In
v A

2400-5+D151 170M5146 12 1250 630
Un= 690 V (Bereich 525...690 V)

0400-7+D151 170M5146 2 1250 630
0800-7+D151 170M5146 4 1250 630
1200-7+D151 170M5146 6 1250 630
1600-7+D151 170M5146 8 1250 630
2000-7+D151 170M5146 10 1250 630
2400-7+D151 170M5146 12 1250 630

3AXD00000601909.XLS

Abmessungen, Gewichte und erforderliche Abstande

Nur Chopper
ACS880-607- Hohe Breite Tiefe Gewicht
mm | in. mm in. mm in. kg Ib

Uy =400 V (Bereich 380...415 V)

0320-3 2130 | 83,86 | 400 15,75 600 | 23,62 110 242
0640-3 2130 | 83,86 | 800 31,50 600 | 23,62 220 484
0960-3 2130 | 83,86 | 1200 47,24 600 | 23,62 330 726
1280-3 2130 | 83,86 | 1600 62,99 600 | 23,62 440 968
1600-3 2130 | 83,86 | 2000 78,74 600 | 23,62 550 1210
1920-3 2130 | 83,86 | 2400 94,49 600 | 23,62 660 1452
Uy =500 V (Bereich 380... 500 V)

0400-5 2130 | 83,86 | 400 15,75 600 | 23,62 110 242
0800-5 2130 | 83,86 | 800 31,50 600 | 23,62 220 484
1200-5 2130 | 83,86 | 1200 47,24 600 | 23,62 330 726
1600-5 2130 | 83,86 | 1600 62,99 600 | 23,62 440 968
2000-5 2130 | 83,86 | 2000 78,74 600 | 23,62 550 1210
2400-5 2130 | 83,86 | 2400 94,49 600 | 23,62 660 1452
Un= 690 V (Bereich 525...690 V)

0400-7 2130 | 83,86 | 400 15,75 600 | 23,62 110 242
0800-7 2130 | 83,86 | 800 31,50 600 | 23,62 220 484
1200-7 2130 | 83,86 | 1200 47,24 600 | 23,62 330 726
1600-7 2130 | 83,86 | 1600 62,99 600 | 23,62 440 968
2000-7 2130 | 83,86 | 2000 78,74 600 | 23,62 550 1210
2400-7 2130 | 83,86 | 2400 94,49 600 | 23,62 660 1452

3AXD00000601909.XLS
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Chopper mit werkseitig installierten Bremswiderstanden (Option
+D151)

ACS880-607- Hoéhe Breite Tiefe Gewicht
mm ‘ in. mm ‘ in. mm ‘ in. kg ‘ b

Un =400 V (Bereich 380...415 V)

0320-3+D151 2130 | 83,86 | 1200 47,24 600 | 23,62 340 748
0640-3+D151 2130 | 83,86 | 2400 94,49 600 | 23,62 680 1496
0960-3+D151 2130 | 83,86 | 3600 | 141,73 600 | 23,62 1020 2244
1280-3+D151 2130 | 83,86 | 4800") | 188,98"| 600 | 23,62 1360 2992
1600-3+D151 2130 | 83,86 | 000" | 236,221 | 600 | 23,62 1700 3740
1920-3+D151 2130 | 83,86 | 7200")| 283,461 | 600 | 23,62 2040 4488
Un =500 V (Bereich 380... 500 V)

0400-5+D151 2130 | 83,86 | 1200 47,24 600 | 23,62 340 748
0800-5+D151 2130 | 83,86 | 2400 94,49 600 | 23,62 680 1496
1200-5+D151 2130 | 83,86 | 3600 | 141,73 600 | 23,62 1020 2244
1600-5+D151 2130 | 83,86 | 4800") | 188,081 | 600 | 23,62 1360 2992
2000-5+D151 2130 | 83,86 | go00") | 236,221 | 600 | 23,62 1700 3740
2400-5+D151 2130 | 83,86 | 7200")| 283,461 | 600 | 23,62 2040 4488
Un= 690 V (Bereich 525...690 V)

0400-7+D151 2130 | 83,86 | 1200 47,24 600 | 23,62 340 748
0800-7+D151 2130 | 83,86 | 2400 94,49 600 | 23,62 680 1496
1200-7+D151 2130 | 83,86 | 3600 | 141,73 600 | 23,62 1020 2244
1600-7+D151 2130 | 83,86 | 4800")| 188,98"| 600 | 23,62 1360 2992
2000-7+D151 2130 | 83,86 | 00" | 236,221 | 600 | 23,62 1700 3740
2400-7+D151 2130 | 83,86 | 7200")| 283,461 | 600 | 23,62 2040 4488

") Ein zusétzlicher Verbindungsschrank der Breite 200 mm ist erforderlich.
3AXD00000601909.XLS
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Verlustleistung, Kuihldaten und Gerauschpegel

Die Verlustleistung eines Bremschoppers betragt ein Prozent der Bremsleistung.

Die Verlustleistung eines Teils mit Bremswiderstand ist gleich der Bremsleistung.

Nur Chopper

ACS880-607- Luftstrom Gerausch
m3/h ft3/min dB(A)

Uy =400 V (Bereich 380...415 V)
0320-3 660 389 64
0640-3 1320 77 67
0960-3 1980 1166 68
1280-3 2640 1554 69
1600-3 3300 1943 70
1920-3 3960 2331 71
Uy =500 V (Bereich 380... 500 V)
0400-5 660 389 64
0800-5 1320 777 67
1200-5 1980 1166 68
1600-5 2640 1554 69
2000-5 3300 1943 70
2400-5 3960 2331 7
Un= 690 V (Bereich 525...690 V)
0400-7 660 389 64
0800-7 1320 777 67
1200-7 1980 1166 68
1600-7 2640 1554 69
2000-7 3300 1943 70
2400-7 3960 2331 71

3AXD00000601909.XLS
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Chopper mit werkseitig installierten Bremswiderstanden (Option
+D151)

ACS880-607- Luftstrom Gerausch
m3h ft3/min dB(A)

Uy =400 V (Bereich 380...415 V)

0320-3+D151 2500 1472 66
0640-3+D151 5000 2943 69
0960-3+D151 7500 4415 70
1280-3+D151 10000 5886 71
1600-3+D151 12500 7358 72
1920-3+D151 15000 8830 73
Un =500 V (Bereich 380...500 V)

0400-5+D151 2500 1472 66
0800-5+D151 5000 2943 69
1200-5+D151 7500 4415 70
1600-5+D151 10000 5886 71
2000-5+D151 12500 7358 72
2400-5+D151 15000 8830 73
Un= 690 V (Bereich 525...690 V)

0400-7+D151 2500 1472 66
0800-7+D151 5000 2943 69
1200-7+D151 7500 4415 70
1600-7+D151 10000 5886 71
2000-7+D151 12500 7358 72
2400-7+D151 15000 8830 73

3AXD00000601909.XLS
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WiderstandskabelgroBen fur Bremseinheiten ohne
werkseitig installierte Widerstande

ACS880-607- Widerstandskabel (Cu)*
Einadrig Mehradrig
mm? mm?
Uy =400 V (Bereich 380...415 V)
0320-3 70 3x95+50
0640-3 2x70 2x(3%x95+50)
0960-3 3x70 3x%(3x95+50)
1280-3 4x70 4x(3%x95+50)
1600-3 5x70 5x(3x95+50)
1920-3 6x70 6x(3%x95+50)
Uy =500 V (Bereich 380... 500 V)
0400-5 70 3x95+50
0800-5 2x70 2x(3x95+50)
1200-5 3x70 3x%(3x95+50)
1600-5 4x70 4x(3%x95+50)
2000-5 5x70 5x(3x95+50)
2400-5 6x70 6x(3x95+50)
Un= 690 V (Bereich 525...690 V)
0400-7 70 3x95+50
0800-7 2x70 2x(3x95+50)
1200-7 3x70 3x%(3x95+50)
1600-7 4x70 4x(3%x95+50)
2000-7 5x70 5x(3x95+50)
2400-7 6x70 6x(3%x95+50)

* GroRe des Kabels zwischen dem Bremschopper und dem ersten Widerstand, der die gesamte
Bremsleistung tragt; siehe Seite 29.

Hinweis: Damit die Installation die EMV-Richtlinien erfllt, kbnnen ungeschirmte, einad-
rige Kabel nur verwendet werden, wenn sie in einem Schrank verlegt sind, der Storab-
strahlungen wirksam unterdrickt.
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Klemmen- und Durchfuhrungsdaten der Widerstands-
kabel fur Bremseinheiten ohne werkseitig installierte
Bremswiderstande

ACS880-607- R+, R-, Erdungsklemmen

Anzahl der Durchmesser Schraube Anzugsmoment

Bohrungen mm Nm
Uy =400 V (Bereich 380...415 V)
0320-3 1 11 M10 35
0640-3 2 11 2xM10 35
0960-3 3 11 3xM10 35
1280-3 4 11 4xM10 35
1600-3 5 11 5xM10 35
1920-3 6 11 6xM10 35
Un =500 V (Bereich 380...500 V)
0400-5 1 11 M10 35
0800-5 2 11 2xM10 35
1200-5 3 11 3xM10 35
1600-5 4 11 4xM10 35
2000-5 5 11 5xM10 35
2400-5 6 11 6xM10 35
Un= 690 V (Bereich 525...690 V)
0400-7 1 11 M10 35
0800-7 2 11 2xM10 35
1200-7 3 11 3xM10 35
1600-7 4 11 4xM10 35
2000-7 5 11 5xM10 35
2400-7 6 11 6xM10 35

Die Anzahl der Offnungen im Durchfiihrungsblech fiir die Widerstandskabel betréagt
* nx3x @60 mm (2,36")

wobei n = 1...6 fur die Anzahl parallelgeschalteter Brems-Choppereinheiten steht.

Schutzart

Die Schutzart der Bremseinheit ist IP22 oder IP42.
Die Schutzart des Brems-Choppermoduls und der SAFUR-Widerstande ist IPOO.
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Umgebungsbedingungen

Die Einheit darf nur in beheizten, iberwachten Innenrdumen betrieben werden.

Aufstellhdhe ber NN

Temperatur

Relative Luftfeuchtigkeit

Vibration

IEC 60068-2-6:2007,

EN 60068-2-6:2008
Umgebungseinfliisse -
Teil 2-6: Prufverfahren -
Prifung Fc: Sinusférmige
Schwingungen

Stol3
IEC 60068-2-27:2008

EN 60068-2-27:2009
Umgebungseinfliisse -
Teil 2-27: Prifverfahren -

Priifung Ea und Leitfaden:

Schocken
Kontaminationsgrad

Funktion Lagerung Transport
0...2000 m - -
Fir Aufstellhéhen tber 2000 m wenden Sie sich an -
ABB.
0...+40 °C -40...+70 °C -40...470 °C

(+32...+104 °F)

(-104...+158 °F)

(-104...+158 °F)

Maximal 95%,
Kondensation nicht

Maximal 95%,
Kondensation nicht

Maximal 95%,
Kondensation nicht

zulassig zulassig zulassig
10...58 Hz, max. Fir Module und Schranke Fir Schrankpaket:
0,075 mm in Packeten: IEC/EN

Verschiebungsamplitude
58...150 Hz 10 m/s?

60721-3-1:1997
Klassifizierung von
Umweltbedingungen -
Teil 3: Klassen von
Umwelteinflussgréen und
deren Grenzwerte -
Abschnitt 1: Lagerung

IEC/EN 60721-3-1:1997
Klassifizierung von
Umweltbedingungen -
Teil 3: Klassen von
Umwelteinflussgréen und
deren Grenzwerte -
Abschnitt 2: Transport

Nicht zulassig

Mit Paket max. 100 m/s2
(330 ft./s%) 11 ms

Mit Paket max. 100 m/s2
(330 ft./s%) 11 ms

IEC/EN 60721-3-3:2002:
Klassifizierung von
Umweltbedingungen - Teil
3-3: Klassen von
UmwelteinflussgréRen
und deren Grenzwerte,
ortsfester Einsatz,

IEC 60721-3-1

IEC 60721-3-2

wettergeschiitzt
Chemische Gase: Chemische Gase: Chemische Gase:
Klasse 3C2 Klasse 1C2 Klasse 2C2

Feststoffe: Klasse 3S1 mit
IP20, 3S2 mit héherer IP-
Klasse

Feststoffe: Klasse 1S3
(muss Paket aushalten
kdénnen, sonst 1S2)

Feststoffe: Klasse 2S2

Kein leitfahiger Staub
zulassig.

Weitere Informationen zu Normen und Kennzeichnungen

Siehe Handbuch Sicherheitsvorschriften flir ACS880 Multidrive-Frequenzumrichter-
Schrankgeréte und -Module (3AUA0000122376 [deutsch]).




Beispiel-Stromlaufpldne 53

Beispiel-Stromlaufplane

Inhalt dieses Kapitels

Dieses Kapitel enthalt die grundlegenden Stromlaufplane der Bremseinheiten

ACS880-607-0320-3+D151 und ACS880-607-0640-3+D151.

¢ Die ACS880-607-0320-3+D151 Einheit besteht aus einem Brems-Chopper und zwei
Bremswiderstanden.

¢ Die ACS880-607-0640-3+D151 Einheit besteht aus zwei parallel geschalteten Einhei-
ten mit jeweils einem Brems-Chopper und zwei Bremswiderstanden. Ein Chopper —
der erste in der Kette — ist der Master fUr die anderen. Das Schalten der Follower-
Chopper wird vom Master Uiber eine LWL-Verbindung gesteuert.

Mit geringen Anderungen gelten die Basisanschliisse auch, wenn keine werkseitig instal-
lierten Bremswiderstande vorhanden sind. Die entsprechenden Widerstandsanschlisse
sind vom Benutzer durchzuftihren.

Hinweis: Die aktuelle Konfiguration kann von dieser Basis-Konfiguration abweichen. Jede
Lieferung enthalt die guiltigen lieferungsspezifischen Zeichnungen.
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Erganzende Informationen

Anfragen zum Produkt und zum Service

Wenden Sie sich mit Anfragen zum Produkt unter Angabe des Typenschlissels und der
Seriennummer des Gerats an lhre ABB-Vertretung. Eine Liste der ABB Verkaufs-,
Support- und Service-Adressen finden Sie im Internet unter
www.abb.com/searchchannels.

Produktschulung

Informationen zu den Produktschulungen von ABB finden Sie im Internet unter
www.abb.com/drives und der Auswahl Trainingskurse.

Feedback zu den Antriebshandbuchern von ABB

Uber Kommentare und Hinweise zu unseren Handblichern freuen wir uns. Im Internet
www.abb.com/drives unter dem Link Document Library — Manuals feedback form (LV AC
drives) finden Sie ein Formblatt fir Mitteilungen.

Dokumente-Bibliothek im Internet

Im Internet finden Sie Handblicher und andere Produkt-Dokumentation im PDF-Format.
Gehen Sie auf die Internetseite www.abb.com/drives und wahlen Sie dann Document
Library. Sie kdnnen die Bibliothek durchsuchen oder einen Suchbegriff direkt eingeben,
zum Beispiel einen Dokumentencode in das Suchfeld eintragen.



http://www.abb.com/drives
http://www.abb.com/drives
http://www.abb.com/drives
http://www.abb.com/searchchannels

Kontakt

www.abb.com/drives
www.abb.com/drivespartners
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