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Introduzione al manuale

Contenuto del capitolo

Questo capitolo presenta una descrizione dei contenuti del manuale, con informazioni su
compatibilita, sicurezza e destinatari cui € rivolto il testo.

Applicabilita

Questo manuale si riferisce al Programma di controllo dell'unita di alimentazione a diodi
ACS880 (ADILX v2.5x e successive).

Esistono tre tipi di moduli di alimentazione a diodi ACS880:

1. L'ACS880-304 +A003 & un modulo a diodi-diodi raffreddato ad aria e dotato di sei
diodi. La busbar in c.c. del modulo viene caricata mediante le resistenze di carica.
Le resistenze si trovano all'interno dei moduli inverter o in un circuito di carica esterno
gestito dall'unita di controllo.

2. L'ACS880-304LC +A019 & un modulo a diodi-diodi raffreddato a liquido e dotato di sei
diodi. La carica & simile allACS880-304 +A003.

3. L'ACS880-304 +A018 & un modulo a diodi-tiristori semicontrollati, raffreddato ad aria e
dotato di tre tiristori nelle sezioni superiori e tre diodi nelle sezioni inferiori del ponte a
sei impulsi. La busbar in c.c. del modulo viene caricata riducendo I'angolo di accen-
sione dei tiristori. | moduli ACS880-304 +A018 si possono collegare anche in parallelo
se & necessario avere piu potenza.

Il programma di controllo descritto in questo manuale & utilizzato con le unita di alimenta-

zione a diodi ACS880-307/ACS880-307LC installate in armadio, i moduli di alimentazione

a diodi ACS880-304/ACS880-304LC e l'unita di alimentazione a diodi inclusa nei converti-
tori di frequenza di tipo ACS880-07/ACS880-07CLC.
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Norme di sicurezza

Attenersi scrupolosamente alle norme di sicurezza fornite con l'unita di alimentazione.

* Leggere tutte le norme di sicurezza prima di installare, mettere in servizio, eseguire inter-
venti di manutenzione o utilizzare l'unita di alimentazione. Le norme di sicurezza complete
sono contenute nel Manuale hardware dell'unita di alimentazione e in Safety Instructions
for ACS880 Multidrive Cabinets and Modules (3AUA0000102301 [inglese]) per i moduli raf-
freddati ad aria, e in Safety Instructions for ACS880 Liquid-cooled Multidrive Cabinets and
Modules (3AXD50000048633 [inglese]) per i moduli raffreddati a liquido.

* Leggere le avvertenze e le note relative alle funzioni software prima di modificare le
impostazioni di default delle funzioni. Per ogni funzione, note e avvertenze vengono for-
nite nella sezione dedicata alla descrizione dei parametri correlati regolabili dall'utente.

* Prima di eseguire una determinata operazione, leggere le norme di sicurezza rela-
tive alla specifica operazione. Vedere la sezione che descrive I'operazione.

Destinatari

Questo manuale é rivolto agli operatori delle unita e dei moduli di alimentazione a diodi,
ovvero a coloro che le utilizzano e che eseguono la messa in servizio, l'impostazione dei
parametri, il monitoraggio e la diagnostica. Si presume che i lettori siano competenti in
materia di elettricita, cablaggi e componenti elettrici, € che conoscano i simboli utilizzati
negli schemi elettrici.

Contenuto del manuale

Di seguito € riportata una breve descrizione del contenuto dei capitoli di questo manuale.

Avviamento rimanda alle pubblicazioni che contengono la procedura di avviamento
dell'unita di alimentazione.

Uso del pannello di controllo fornisce le istruzioni basilari per I'uso del pannello di controllo.

Funzionalita del programma descrive le funzionalita del programma di controllo dell'unita
di alimentazione a diodi.

Parametri elenca i parametri del programma di controllo dell'unita di alimentazione a diodi.
Dati supplementari sui parametri contiene informazioni piu approfondite sui parametri.

Ricerca dei guasti elenca i messaggi di allarme e di guasto con le possibili cause e le
azioni correttive.

Controllo bus di campo tramite adattatore bus di campo descrive il controllo dell'unita di
alimentazione a diodi tramite dispositivi esterni su una rete di comunicazione.

Collegamento drive-to-drive descrive la comunicazione tra convertitori connessi mediante
collegamento drive-to-drive (D2D).

Pubblicazioni correlate

Vedere Pubblicazioni correlate in seconda di copertina.
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Termini e abbreviazioni

Termine/sigla

Definizione

ACS-AP-I Tipi di pannelli di controllo utilizzati con i convertitori ACS880.

ACS-AP-W

Al Analog Input, ingresso analogico; interfaccia per i segnali di ingresso analogici.
AO Analog Output, uscita analogica; interfaccia per i segnali di uscita analogici.
BCU Tipo di unita di controllo utilizzata con i convertitori ACS880 e costituita da una

scheda BCON all'interno di un involucro in metallo. L'unita di controllo BCU viene
utilizzata con i moduli di alimentazione a diodi DxT.

Collegamento in c.c.

Circuito in c.c. tra il raddrizzatore e l'inverter.

DDCS

Distributed Drives Communication System; un protocollo utilizzato nella
comunicazione a fibre ottiche.

DI

Digital Input, ingresso digitale; interfaccia per i segnali di ingresso digitali.

DIO

Digital Input/Output, ingresso/uscita digitale; interfaccia che puo¢ essere utilizzata
come ingresso o uscita digitale.

Modulo di alimentazione
a diodi

Raddrizzatore a diodi (o diodi e tiristori) e relativi componenti, racchiusi all'interno
di un telaio o involucro metallico. Progettato per l'installazione in armadio.

Unita di alimentazione a
diodi

DSU, Diode Supply Unit. Moduli di alimentazione a diodi controllati da una stessa
scheda di controllo, e relativi componenti. Vedere Modulo di alimentazione a diodi.

DSU Unita di alimentazione a diodi

DxD Modulo di alimentazione a diodi con ponte a sei impulsi a diodi non controllati.

DxT Modulo di alimentazione a diodi con ponte a sei impulsi a diodi-tiristori semicontrollati.

EFB Embedded FieldBus, bus di campo integrato.

FAIO-01 Modulo di estensione degli I/O analogici opzionale

FBA FieldBus Adapter, adattatore bus di campo.

F10-01 Modulo di estensione degli I/O digitali opzionale

F1O0-11 Modulo di estensione degli I/O analogici opzionale

FCAN-0x Adattatore CANopen® opzionale

FCNA-Ox Adattatore ControlINet™ opzionale

FDCO-0x Modulo di comunicazione DDCS opzionale.

FDIO-01 Modulo di estensione degli I/O digitali opzionale

FDNA-0Ox Adattatore DeviceNet™ opzionale

FEA-03 Adattatore di estensione degli /O opzionale

FECA-01 Adattatore EtherCAT® opzionale

FENA-11 Adattatore EtherNet/IP™, Modbus/TCP® e PROFINET IO® opzionale.

FENA-21 Adattatore a doppia porta EtherNet/IP, Modbus/TCP e PROFINET 10O opzionale.

FEPL-0x Adattatore Ethernet POWERLINK opzionale

FPBA-0x Adattatore PROFIBUS DP® opzionale

FSCA-0x Adattatore Modbus® opzionale

110 Input/Output, ingresso/uscita.

MCB Interruttore principale

Parametro Istruzione operativa per l'unita di alimentazione a diodi, impostabile dall'utente;
0 segnale misurato o calcolato dall'unita di alimentazione a diodi.

PLC Programmable Logic Controller, controllore a logica programmabile.

RDCO Modulo di comunicazione DDCS opzionale utilizzato con I'unita di controllo BCU.

RO Relay Output, uscita relé; interfaccia per un segnale di uscita digitale.
Implementata mediante rele.

STO Safe Torque Off

ZCU Tipo di unita di controllo utilizzata con i convertitori ACS880 e costituita da una

scheda ZCON all'interno di un involucro in plastica. L'unita di controllo ZCU viene
utilizzata con i moduli di alimentazione a diodi DxD.
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Esclusione di responsabilita per la cybersicurezza

Questo prodotto & progettato per il collegamento e la trasmissione di informazioni e dati
mediante un'interfaccia di rete. La sicurezza e la protezione continua del collegamento tra
il prodotto e la rete del Cliente, o qualsiasi altra rete, sono di esclusiva responsabilita del
Cliente. Il cliente & tenuto a implementare e mantenere misure adeguate (installazione di
firewall, misure di autenticazione, crittografia dei dati, programmi anti-virus e cosi via) per
proteggere il prodotto, la rete, il sistema informatico e l'interfaccia da violazioni della sicu-
rezza, accessi non autorizzati, intrusioni, fughe di dati e/o furto di dati e informazioni. ABB
e le sue societa collegate declinano qualsiasi responsabilita per eventuali danni e/o per-
dite causati da violazioni della sicurezza, accessi non autorizzati, intrusioni, fughe di dati
e/o furto di dati e informazioni.

Vedere anche la sezione Blocco utente (pag. 40).
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Avviamento

Per i moduli di alimentazione a diodi DxT & necessario impostare il parametro 195.01 Supply
voltage prima dell'avviamento. Per i moduli di alimentazione a diodi DxD, il parametro 195.01
Supply voltage deve essere impostato solo se si utilizza il controllo opzionale con le
resistenze di carica. Per le operazioni relative all'hardware da effettuare all'avviamento,
vedere il manuale hardware dell'unita di alimentazione a diodi o del convertitore di frequenza.

Se I'unita di alimentazione & composta da piu di un modulo di alimentazione a diodi DxT,
impostare i parametri 195.30 Parallel type list filter e 195.31 Parallel connection rating id.
Salvare le impostazioni con il parametro 196.07 Parameter save manually e riavviare
l'unita di controllo con il parametro 196.08 Control board boot.

Se l'unita di alimentazione & dotata di adattatore bus di campo opzionale, il tecnico incari-
cato della messa in servizio dovra controllare e regolare i relativi parametri all'avviamento.
Vedere il capitolo Controllo bus di campo tramite adattatore bus di campo.
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Uso del pannello di controllo

Vedere ACS-AP-x Assistant Control Panels User's Manual (3AUA0000085685 [inglese]).
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Funzionalita del programma

Contenuto del capitolo

Questo capitolo descrive le funzionalita e l'interfaccia di I/O del programma di controllo
dell'unita di alimentazione a diodi.

Panoramica del programma di controllo

Il programma di controllo dell'unita di alimentazione a diodi ACS880 pud essere utilizzato
per controllare un modulo di alimentazione DxD (modulo raffreddato ad aria di tipo
ACS880-304 +A003 e modulo raffreddato a liquido di tipo ACS880-304LC +A019) o un
modulo di alimentazione DxT (modulo raffreddato ad aria di tipo ACS880-304 +A018).

Moduli DxD

Il programma di controllo dei moduli a diodi-diodi € in esecuzione sull'unita di controllo ZCU.
Il controllo del modulo di alimentazione DxD & semplice. Il modulo DxD non ha bisogno di
impulsi di controllo, ma funziona automaticamente quando il ponte viene collegato alla linea
di alimentazione. La funzione primaria del programma & dunque il controllo ON/OFF del con-
tattore principale. Il programma di controllo, inoltre, protegge l'unita da sovratemperatura,
sovratensione in c.c. e sottotensione in c.c. Se vi & un circuito di carica esterno del collega-
mento in c.c., il programma di controllo controlla I'attivazione e la disattivazione del circuito di
carica all'accensione. Le protezioni della tensione in c.c. sono attive solo quando ¢ utilizzata
la funzione opzionale di misurazione della tensione in c.c. Vedere la sezione Protezioni
opzionali di sovra- e sottotensione del modulo DxD a pag. 28.
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Moduli DxT

Il programma di controllo dei moduli a diodi-tiristori & in esecuzione sull'unita di controllo
BCU. Il programma di controllo controlla l'interruttore o il contattore principale e gli impulsi
di accensione dei tiristori. Il programma pud controllare:

* unita di alimentazione a diodi a 6 impulsi con uno o piu moduli DXT collegati in parallelo

* unita di alimentazione a diodi a 12 impulsi con due o piu moduli DxT.

Nelle unita di alimentazione a diodi a 6 impulsi collegate in parallelo, tutti i moduli hanno
impulsi di accensione uguali per i tiristori. Nelle unita di alimentazione a diodi a 12 impulsi
c'e una differenza di 30° tra gli impulsi di accensione dei diversi avvolgimenti, perché il tra-
sformatore a 12 impulsi ha uno sfasamento di 30° tra gli avvolgimenti.

Dopo il comando di avviamento, il programma di controllo chiude l'interruttore principale
(MCB) o il contattore principale e controlla la carica del collegamento in c.c. controllando
I'angolo di accensione dei tiristori. Pertanto non vi € la necessita di avere un circuito di
carica separato. Quando il collegamento in c.c. € carico, i tiristori si accendono con impulsi
a 120° e il ponte & in modalita diodi.

Rispetto ai moduli DxD, sono previste ad esempio le seguenti misurazioni supplementari:
e correnti di fase

* tensionein c.c.

* tensioni di rete

* misurazione della temperatura del modulo

* misurazione della temperatura ambiente.

Rispetto ai moduli DxD, sono previste le seguenti protezioni supplementari:

e cortocircuito della busbar in c.c.

* sovracorrente

* sovratensione di rete

e sottotensione di rete

* perdita di fase

* sottotensione della busbar in c.c.

* asimmetria di corrente

* sovratemperatura dei tiristori

* sovratemperatura del modulo.

Nei moduli DxT collegati in parallelo, sono previste le seguenti protezioni supplementari:
» differenza delle correnti di fase tra moduli in parallelo

* differenza delle tensioni in c.c. tra moduli in parallelo

* differenza delle tensioni di rete tra moduli in parallelo

* monitoraggio della differenza di temperatura tra moduli in parallelo.

Le unita di alimentazione a diodi a 12 impulsi hanno le seguenti protezioni aggiuntive:

» differenza di corrente totale delle busbar in c.c. tra i moduli collegati ad avvolgimenti
diversi del trasformatore a 12 impulsi,

* monitoraggio della differenza di stato di funzionamento tra i moduli di ogni avvolgimento.
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Programmazione mediante parametri

| parametri si possono impostare utilizzando

* il pannello di controllo, come descritto nel capitolo Uso del pannello di controllo

¢ il tool PC Drive Composer, 0

* linterfaccia bus di campo, come descritto nel capitolo Controllo bus di campo tramite
adattatore bus di campo.

Tutte le impostazioni parametriche vengono memorizzate automaticamente nella memoria
permanente dell'unita di alimentazione a diodi. Tuttavia, se viene utilizzata un'alimenta-
zione interna a +24 Vcc per l'unita di controllo, si raccomanda di forzare un salvataggio
con il parametro 196.07 Parameter save manually prima di spegnere I'unita di controllo
dopo aver apportato modifiche ai parametri.

Se necessario, i valori di default dei parametri si ripristinano con il parametro 796.06
Parameter restore.

Postazioni di controllo per avviamento/arresto

Controllo locale e controllo esterno

L'ACS880 ha due postazioni di controllo principali: esterna e locale. La postazione di con-
trollo si seleziona con il tasto Loc/Rem sul pannello di controllo o con il tool PC.

Controllo esterno

I
1
H- 10" PLC I
| (= controllore alogica |
programmabile)

I I | |
| | Unita di Collegamento drive- I = I I I
I I alimentazione —I— to-drive (DZD) ] I
diodi | interfaccia bus di |
| T a diodi campo integrato
I - I I I
| Adattatore bus di campo (Fxxx) o |
| o | modulo di comunicazione DDCS
| Pannello di controllo o tool PC | I I
Drive Composer (opzionale) L — — — — = = = _l
I I

1) Si possono aggiungere altri ingressi/uscite supplementari installando moduli opzionali di
estensione degli I/0O (FIO-xx) negli slot delle opzioni dell'unita di controllo.

Controllo esterno

Quando l'unita di alimentazione & in modalita di controllo esterno, i comandi di avvia-
mento/arresto sono impartiti attraverso i morsetti di I/0 (ingressi digitali e analogici), I'inter-
faccia bus di campo (mediante un modulo adattatore bus di campo opzionale), i moduli
opzionali di estensione degli I/0 o il collegamento drive-to-drive.

Sono disponibili due postazioni di controllo esterne, EXT1 ed EXT2. L'utente pud selezio-
nare i segnali di controllo (ad esempio avviamento e arresto) e le modalita di controllo per
entrambe le postazioni esterne. In base alla selezione dell’utente, solo una delle due
postazioni pud essere attiva (EXT1 ed EXT2 non possono essere attive contemporanea-
mente). La selezione tra EXT1/EXT2 si effettua attraverso qualsiasi sorgente binaria,
come ingressi digitali o word di controllo del bus di campo.
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Controllo locale

| comandi di avviamento/arresto si impartiscono dalla tastiera del pannello di controllo o da un
PC dotato di Drive Composer quando l'unita di alimentazione & in modalita di controllo locale.

Il controllo locale & utilizzato principalmente durante la messa in servizio e la manuten-
zione. Quando si passa al controllo locale, i tasti Start e Stop del pannello di controllo pre-
valgono sulla sorgente esterna di avviamento/arresto definita per il programma di
controllo. Tuttavia, per controllare I'accensione e lo spegnimento dell'unita di alimenta-
zione dal pannello, devono essere attivi i comandi di abilitazione marcia e abilitazione
avviamento nel programma di controllo. Vedere la sezione Controllo di abilitazione marcia,
avviamento/arresto e abilitazione avviamento a pag. 20. |l parametro 119.17 Local ctrl
disable disabilita la possibilita di passare al controllo locale.

L'utente pu0 selezionare mediante parametro (749.05 Communication loss action) il tipo di
risposta dell'unita di alimentazione in caso di interruzione della comunicazione del pan-
nello di controllo o del tool PC.

Controllo di abilitazione marcia, avviamento/arresto e
abilitazione avviamento

L'utente controlla il funzionamento dell'unita di alimentazione a diodi con i comandi di abilita-
zione marcia, avviamento/arresto e abilitazione avviamento. Quando tutti i comandi sono
attivi nel programma di controllo, I'attivazione del contattore principale dell'unita di alimenta-
zione si controlla per mezzo di un'uscita rele (RO3 di default). Il contattore collega il ponte a
diodi alla linea di alimentazione e l'unita di alimentazione a diodi inizia il raddrizzamento. Se
il comando di avviamento/arresto o il comando di abilitazione marcia vengono disabilitati, il
programma di controllo diseccita I'uscita relé e il contattore principale si disattiva.

Esiste un parametro nel programma di controllo che permette di definire il valore o la sor-
gente per ciascun comando. Di default, i parametri definiscono i valori dei comandi o le
sorgenti nel modo seguente:

* |l programma di controllo legge il comando di abilitazione marcia dall'ingresso digitale DI2.

* |l programma di controllo legge il comando di avviamento/arresto dall'ingresso digitale DI2.
* L'abilitazione avviamento & sempre ON.

Tipicamente, DI2 & collegato all'interruttore di comando installato sullo sportello dell'armadio.
Quando l'interruttore &€ ON, il programma di controllo riceve i comandi di abilitazione marcia e
avviamento/arresto tramite DI2. Se la funzionalita di carica esterna ¢ abilitata nel programma
di controllo, viene eseguita una sequenza di carica separata prima della chiusura del contat-
tore principale (vedere la sezione Carica dell'unita di alimentazione DxD a pag. 35).

Nota: quando I'utente imposta il pannello di controllo sul controllo locale, il programma di
controllo inizia a leggere I'avviamento/arresto dal pannello (tasti Start e Stop). La sorgente
di avviamento/arresto definita mediante parametro non ha validita finché il pannello non
viene nuovamente impostato per il controllo remoto. Il controllo locale o remoto si sele-
ziona con il tasto Loc/Rem sul pannello.

marcia, avviamento/arresto e abilitazione avviamento a meno di non essere assolu-

tamente certi della necessita di compiere questa operazione. Le impostazioni para-

metriche e i cablaggi di I/0 del modulo multidrive installato in armadio ACS880-307 o
ACS880-307LC vengono eseguiti in fabbrica in base ai requisiti dell'applicazione.

2 AVVERTENZA! Non modificare le impostazioni parametriche relative ad abilitazione

Impostazioni e diagnostica

Tasto del pannello di controllo: Loc/Rem

Parametri: parametri del gruppo 719 Operation mode, 120.01 Ext1 commands...120.09
Ext2 in2, 120.12 Run enable 1, 120.19 Enable start signal

Guasti: 5E06 Main contactor fault
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Impostazioni supplementari e diagnostica per i moduli DxT

Parametri: 195.01 Supply voltage

Allarmi: AE61 Overvoltage, AE62 Undervoltage, AE69 Synchronization, AE6B Input phase
lost,

Guasti: 2E00 Overcurrent, 2E09 DC short circuit, 3E05 DC link undervoltage, 3E06 BU DC
link difference, 3E07 BU voltage difference, 3EOF Synchronization, 5E17 Running fault of
12 pulse, 8E00 Overvoltage

Programmazione applicativa

Nota: questa funzionalita non & supportata dall'attuale versione del firmware.

Le funzioni del programma firmware si possono ampliare con la programmazione applica-
tiva. (La fornitura standard del convertitore di frequenza non include programmi applicativi.)
| programmi applicativi si costruiscono a partire dai blocchi funzionali basati sullo standard
IEC 61131. Alcuni parametri vengono utilizzati come ingressi dei blocchi funzionali del fir-
mware e possono pertanto essere modificati anche attraverso il programma applicativo.

Interfacce di controllo

Ingressi analogici programmabili

L'unita di controllo ha due ingressi analogici programmabili. Ognuno dei due ingressi pud
essere impostato, in modo del tutto indipendente dall'altro, come ingresso di tensione
(0/2...10V 0 -10...10 V) o di corrente (0/4...20 mA) mediante un ponticello o un interrut-
tore sull'unita di controllo. | due ingressi possono essere filtrati, invertiti e scalati. Le esten-
sioni degli I/0 FIO-11 e FAIO-01 consentono di incrementare il numero di ingressi
analogici.

Il segnale o i segnali degli ingressi analogici possono essere utilizzati nei seguenti casi per
il ponte DxD:

1. Se la funzione di monitoraggio della tensione del collegamento in c.c. del ponte DxD &
attivata nel programma di controllo, di default il programma legge la tensione misurata
attraverso l'ingresso analogico Al2 come segnale di corrente (opzionale). Vedere il
parametro 195.40 DC voltage source. |l parametro 195.01 Supply voltage attiva la fun-
zione per il ponte a diodi-diodi.

2. Se l'unita di alimentazione DxD & dotata di un circuito di carica, la misurazione della
tensione del collegamento in c.c. viene collegata ad Al2 di default. Vedere il parametro
195.40 DC voltage source. Per maggiori dettagli, vedere gli schemi elettrici forniti con
il sistema e la sezione Carica dell'unita di alimentazione DxD a pag. 35.

3. Gliingressi analogici possono essere utilizzati da programmi applicativi speciali. Nor-
malmente non vengono forniti programmi applicativi, ma il cliente puo svilupparne uno
da sé. Vedere la sezione Programmazione applicativa a pag. 21 per ulteriori informa-
zioni.

Impostazioni

Parametri del gruppo 112 Standard Al (pag. 59).
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Uscite analogiche programmabili

L'unita di controllo ha due uscite analogiche di corrente (0...20 mA). Ogni uscita pud
essere filtrata, invertita e scalata. Le estensioni degli I/O FIO-11 e FAIO-01 consentono di
incrementare il numero di uscite analogiche.

Impostazioni

Parametri del gruppo 113 Standard AO (pag. 62).

Ingressi e uscite digitali programmabili

L'unita di controllo ha sei ingressi digitali, un ingresso di interblocco marcia digitale e due
ingressi/uscite digitali.

L'ingresso/uscita digitale DIO1 puo essere utilizzato come ingresso digitale, uscita digitale
o ingresso di frequenza; DIO2 come ingresso digitale o uscita digitale.

Le estensioni degli I/0 FIO-01, FIO-11 e FDIO-01 consentono di incrementare il numero di
ingressi/uscite digitali (vedere Estensioni degli I/O programmabili piu oltre).

Nota: non modificare le impostazioni degli ingressi digitali riservati (o delle uscite, se del
caso). Vedere la sottosezione Ingressi digitali e uscite rele riservati a pag. 42.

Impostazioni
Parametri dei gruppi 110 Standard DI, RO (pag. 52) e 111 Standard DIO, Fl, FO (pag. 57).

Uscite relé programmabili

L'unita di controllo ha tre uscite relé. Le estensioni degli I/O FIO-01 e FDIO-01 consentono
di incrementare il numero di uscite relé.

Nota: non modificare le impostazioni delle uscite relé riservate. Vedere la sottosezione
Ingressi digitali e uscite relé riservati a pag. 42.

Impostazioni
Parametri del gruppo 710 Standard DI, RO (pag. 52).

Estensioni degli I/O programmabili

| moduli di estensione degli I/O consentono di incrementare il numero di ingressi e uscite.
| parametri di configurazione degli I/0 contengono il numero massimo di DI, DIO, Al, AO

e RO che ¢ possibile abilitare con diverse combinazioni di moduli di estensione degli I/O.
Si possono inoltre aggiungere degli slot collegando un adattatore di estensione degli I/O

FEA-Ox.

La tabella seguente mostra le combinazioni possibili per gli I/O.

Ingressi 1/0 digitali Ingressi Uscite . N
i T .. . Uscite relé
Posizione digitali analogici analogiche (RO)
(DI) (DIO) (Al) (AO)
Unita di controllo 7 2 2 2 3
F1O-01 - 4 - - 2
F1O-11 - 2 3 1 -
FAIO-01 - - 2 2 -
FDIO-01 3 - - - 2
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Con i parametri dei gruppi 114 Extension I/O module 1...116 Extension I/O module 3 si
possono attivare e configurare tre moduli di estensione degli I/O.

Nota: ogni gruppo di parametri di configurazione contiene i parametri che mostrano i valori
degli ingressi di uno specifico modulo di estensione. Questi parametri sono I'unico modo
per utilizzare gli ingressi sull'estensione degli /O come sorgenti dei segnali. Per eseguire il
collegamento a un ingresso, selezionare l'impostazione "Other" nel parametro di selezione
della sorgente, poi specificare il valore parametrico (e il bit per i segnali digitali) nel gruppo
114, 115 o0 116.

Impostazioni
Parametri dei gruppi 114 Extension I/O module 1 (pag. 65), 115 Extension I/O module 2
(pag. 80), 116 Extension I/O module 3 (pag. 84) e 112 Standard Al (pag. 59).

Controllo con bus di campo

L'unita di alimentazione a diodi pud essere collegata a un sistema di controllo di supervi-
sione tramite un adattatore bus di campo opzionale. Vedere il capitolo Controllo bus di
campo tramite adattatore bus di campo (pag. 179).

Impostazioni

Parametri dei gruppi 150 FBA (pag. 110), 1571 FBA A settings (pag. 114), 152 FBA A data
in (pag. 115), 153 FBA A data out (pag. 115), 154 FBA B settings (pag. 116), 1556 FBA B
data in (pag. 117) e 156 FBA B data out (pag. 117).
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Interfaccia del regolatore esterno

Generalita

E possibile collegare I'unita di alimentazione a diodi a un regolatore esterno (ad esempio
ABB AC 800M) per mezzo di cavi in fibra ottica o a doppino intrecciato. L'ACS880 & com-
patibile con collegamenti ModuleBus e DriveBus. Tuttavia, alcune funzionalita di DriveBus
(come BusManager) non sono supportate.

Topologia

Di seguito € illustrato un esempio di collegamento di unita di alimentazione a diodi con
unita di controllo ZCU e BCU utilizzando cavi in fibra ottica.

Le unita di alimentazione a diodi con unita di controllo ZCU richiedono un modulo di comu-
nicazione DDCS FDCO supplementare; le unita di alimentazione a diodi con unita di con-
trollo BCU richiedono un modulo RDCO o FDCO L'unita di controllo BCU ha uno slot
dedicato per il modulo RDCO. Con le unita BCU ¢ possibile utilizzare anche un modulo
FDCO, ma in questo caso occupera uno dei tre slot per moduli opzionali universali. Le
configurazioni a stella e ad anello si realizzano in modo pressoché analogo al collega-
mento master/follower; la principale differenza & che il regolatore esterno si collega al
canale CHO del modulo RDCO invece che al canale CH2. Sul modulo di comunicazione
FDCO e possibile selezionare liberamente il canale.

facssso 1 Tacssso =~~~ 1
rRégo@re_ | ’ Unita di controllo (ZCU) ‘ ’ Unita di controllo (BCU) |
FDCO " RDCO |

|| CHO

L{g _____ =

T = trasmettitore; R = ricevitore

Il regolatore esterno si pud collegare anche al connettore D2D (RS-485) utilizzando un
cavo a doppino intrecciato schermato. Il collegamento si seleziona con il parametro
160.51 DDCS controller comm port.

Comunicazione

La comunicazione tra il regolatore e I'unita di alimentazione a diodi & costituita da dataset
contenenti ognuno tre word di 16 bit. Il regolatore invia un dataset all'unita di alimenta-
zione a diodi, che rimanda il dataset successivo al regolatore.

La comunicazione utilizza i dataset 10...33. |l contenuto dei dataset € liberamente configu-
rabile; in genere il dataset 10 contiene la word di controllo, mentre il dataset 11 restituisce
la word di stato e i valori effettivi selezionati.

La word designata come word di controllo & collegata internamente alla logica; la codifica dei
bit & illustrata nella sezione Contenuti della word di controllo del bus di campo (pag. 182).
Analogamente, la codifica della word di stato € descritta nella sezione Contenuti della
word di stato del bus di campo (pag. 184).
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Di default, i dataset 32 e 33 sono dedicati al servizio mailbox, che abilita I'i'mpostazione o
la richiesta dei valori parametrici nel modo seguente:

Regolatore ACS880

-

e 1\
Scrittura parametri alla DSU

Retroazione Dataset
Valore = 37653* — Par. | Valore
Trasmissione dati  Dataset } ——>[ 14721 1234
Valore = 1234 r 1

Retroazione indiriz- [Dataset /
zo di trasmissione 33.1
Valore = 37653*

Lettura parametri dalla DSU

Retroazione Dataset

Valore = 37654** 323 147.22 | 4300
Richiesta dati Dataset
Valore = 4300 33.2
Retroazione Dataset
indirizzo di richiesta 33.3
Valore = 37654**
J J

*147.21 -> 93h.15h -> 9315h -> 37653
**147.22 -> 93h.16h -> 9316h -> 37654

Con il parametro 160.64 Mailbox dataset selection si selezionano i dataset 24 e 25 al
posto dei dataset 32 e 33.

Gli intervalli di aggiornamento dei dataset sono i seguenti:

¢ Dataset 10...
e Dataset 12...
e Dataset 14...
e Dataset 18..

Impostazioni

11:2 ms
13: 4 ms
17: 10 ms
.25, 32, 33: 100 ms.

Parametri dei gruppi 760 DDCS communication (pag. 117), 161 DDCS transmit (pag. 119)
e 162 DDCS receive (pag. 122).
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Comunicazione DDCS con l'unita inverter

La comunicazione DDCS viene utilizzata per trasmettere dati tra l'unita di alimentazione
e l'unita inverter. Attraverso i collegamenti di comunicazione DDCS, I'unita inverter pud
impartire comandi di avviamento e carica all'unita di alimentazione. Se l'unita di alimenta-
zione riceve un comando di avviamento o di carica, chiude il proprio contattore principale
e inizia il raddrizzamento.

Il programma di controllo della DSU supporta il protocollo di comunicazione DDCS. La

comunicazione DDCS puo essere utilizzata per la trasmissione di dati tra le unita di alimen-
tazione e inverter. Con la comunicazione DDCS ¢ possibile controllare e monitorare l'inver-
ter e l'unita di alimentazione a diodi tramite un adattatore bus di campo (nell'unita inverter).

Per i moduli di alimentazione, l'integratore del sistema pud acquistare da ABB i cavi e dli
adattatori necessari per il collegamento fisico della comunicazione DDCS, installarli e
impostare autonomamente il collegamento. Rivolgersi ad ABB per ulteriori informazioni.

Nel programma di controllo dell'unita di alimentazione sono contenuti i parametri per impo-
stare la comunicazione DDCS. L'ingegnere responsabile della messa in servizio puo defi-
nire i dati che l'unita di alimentazione invia alle unita inverter, legge dalle unita inverter,
ecc. Per informazioni sulla comunicazione DDCS, vedere la sezione Impostazione della
comunicazione tra DSU e unita inverter a pag. 187.

Impostazioni e diagnostica

Parametri: parametri dei gruppi 760 DDCS communication, 161 DDCS transmit, 162
DDCS receive

Allarmi: AE6D No com controller DDCS

Guasti: 7E11 DDCS controller comm loss

Parametri di memorizzazione dati

Ventiquattro parametri (sedici di 32 bit, otto di 16 bit) sono riservati alla memorizzazione
dei dati. | parametri non sono collegati e possono essere utilizzati a scopo di collega-
mento, test e messa in servizio. Possono essere scritti e letti utilizzando le selezioni di sor-
genti o destinazioni di altri parametri.

Impostazioni

Parametri del gruppo 7147 Data storage (pag. 108).
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Funzioni di protezione programmabili.
Eventi esterni (parametri 737.01...131.10)

E possibile collegare un segnale di evento esterno a un ingresso selezionabile. In caso di
perdita del segnale, si genera un evento esterno (guasto, allarme o semplicemente la regi-
strazione in un log).

Rilevamento perdita controllo locale (parametro 749.05)

Questo parametro seleziona la risposta dell'unita di alimentazione a diodi in caso di inter-
ruzione della comunicazione del pannello di controllo o del tool PC.

Selezione della sorgente del guasto di dispersione verso terra
(parametro 7317.28)

Questo parametro seleziona l'ingresso digitale o l'ingresso/uscita digitale a cui collegare il
guasto di dispersione verso terra.

Selezione dell'azione in caso di dispersione a terra esterna
(parametro 731.29)

Questo parametro seleziona la risposta dell'unita di alimentazione a diodi quando viene
rilevata una dispersione a terra esterna.

Sorgente del guasto con distacco relativo ai fusibili (parametro
131.38)

Questo parametro seleziona l'ingresso digitale o l'ingresso/uscita digitale a cui collegare il
guasto con distacco relativo ai fusibili.

Sorgente del guasto del chopper di frenatura (parametro 737.39)

Questo parametro seleziona l'ingresso digitale o I'ingresso/uscita digitale a cui collegare |l
guasto del chopper di frenatura.

Conteggio del numero di tentativi di carica (solo moduli DxD)

Il programma di controllo esegue il monitoraggio dei tentativi di carica per evitare il surri-
scaldamento del circuito di carica.

Impostazioni e diagnostica

Parametri: 120.50 Charging overload event sel
Allarmi: AE85 Charging count

Guasti: 3E09 Charging count

Reset automatici dei guasti

L'unita di alimentazione a diodi puo resettarsi automaticamente dopo un guasto per sovra-
tensione, sottotensione o un guasto esterno. L'utente pud specificare i guasti da resettare
automaticamente.

Di default, i reset automatici sono disabilitati e devono essere specificamente attivati
dall'utente.

Impostazioni
Parametri 131.12...131.16 (pag. 96).
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Protezioni opzionali di sovra- e sottotensione del modulo
DxD

Il programma di controllo attiva automaticamente la funzione di monitoraggio della ten-
sione in c.c. quando rileva che & impostato il valore della tensione di alimentazione definito
dall'utente (parametro 795.01 Supply voltage). Quando la funzione & attivata, esegue il
monitoraggio del valore effettivo della tensione in c.c. attraverso l'ingresso analogico Al2
di default (vedere il parametro 195.40 DC voltage source). La logica di carica del collega-
mento in c.c. utilizza il valore di tensione misurato per il controllo ON/OFF del circuito di
carica supplementare durante I'accensione. La funzione di monitoraggio rileva anche pos-
sibili situazioni di sovra- e sottotensione: se la tensione misurata supera il limite di sovra-
tensione o scende al di sotto del limite di sottotensione, il programma di controllo scatta
per guasto e apre l'interruttore/contattore principale.

Nota: il monitoraggio della tensione in c.c. (o il relativo circuito di misura) non & utilizzato
nelle unita di alimentazione raffreddate ad aria e installate in armadio di tipo ACS880-307
(+A003). Queste unita vengono vendute solo con inverter ABB gia dotati di propri circuiti di
carica del collegamento in c.c. Pertanto non occorre alcun circuito di carica comune
nell'unita di alimentazione, né serve una funzione di monitoraggio della tensione. Per la
stessa ragione, non serve avere il monitoraggio della tensione in una tipica installazione di
moduli di alimentazione. Vedere anche la sezione Carica dell'unita di alimentazione DxD a
pag. 35.

Nota: di default, I'ingresso analogico Al2 & riservato alla misurazione della tensione
quando la funzione di monitoraggio € attiva. | parametri che definiscono I'elaborazione del
segnale di Al2 hanno i seguenti valori di default impostati per la funzione di monitoraggio:

il range di segnali 0...20 mA collegato ad Al2 corrisponde al range di tensione effettiva
in c.c. 0...1920 Vcc nel programma di controllo.

Impostazioni e diagnostica

Parametri: 195.01 Supply voltage, 195.40 DC voltage source
Guasti: 3E04 DC link overvoltage, 3E05 DC link undervoltage

Supervisione della temperatura

La supervisione della temperatura all'interno del modulo di alimentazione a diodi viene
effettuata da interruttori termici. Gli interruttori sono collegati in serie e cablati a un
ingresso digitale (DI) dell'unita di controllo (1 = OK, 0 = sovratemperatura). In caso di
sovratemperatura, si apre un interruttore e il programma di controllo genera prima un
allarme e poi, se l'indicazione di sovratemperatura permane oltre un certo intervallo di
tempo predefinito, fa scattare per guasto l'unita di alimentazione. L'utente pud impostare
questo intervallo di tempo con il parametro 170.06 DI1 OFF delay.

Un sensore di temperatura integrato nelle unita di controllo ZCU e BCU supervisiona la
temperatura ambiente della scheda di controllo. L'unita di controllo BCU supervisiona
anche diversi altri sensori di temperatura all'interno del modulo DxT.

Impostazioni e diagnostica
Parametri: 710.06 DI1 OFF delay

Allarmi: AE60 Control board temperature

Guasto: 4E06 Cabinet temperature fault, 4E07 Control board temperature




Funzionalita del programma 29

Impostazioni supplementari e diagnostica per i moduli DxT

Parametri: 101.31 Ambient temperature, 105.11 Converter temperature %

Allarmi: AE14 Excess temperature, AE15 Excess temperature difference, AE60 Control
board temperature, AE6C Semiconductor temperature

Guasti: 4E03 Excess temperature, 4E04 Excess temperature difference, 4E07 Control
board temperature, 4E08 Semiconductor temperature

Timer e contatori di manutenzione

Il programma ha sei diversi timer o contatori di manutenzione configurabili per generare un
allarme quando viene raggiunto un limite predefinito. E possibile modificare il contenuto
del messaggio dal pannello di controllo selezionando Settings — Edit texts.

| timer/contatori possono essere programmati per monitorare qualsiasi parametro. Questa
funzione & un utile promemoria degli interventi di manutenzione.

| contatori sono di tre tipi:
* Timer del tempo di attivazione. Misura il tempo durante il quale una sorgente binaria
(es. un bit in una word di stato) é attiva.

* Contatori dei fronti dei segnali. Il contatore segna un incremento quando la sorgente
binaria monitorata cambia il suo stato.

¢ Contatori di valori. Il contatore calcola il proprio valore effettivo integrando il valore
monitorato rispetto al tempo. Se, ad esempio, si esegue il monitoraggio della potenza
effettiva con un contatore di valori, il contatore calcola e visualizza I'energia totale.
E possibile definire limiti e selezionare i messaggi di avviso del contatore.

Impostazioni

Parametri del gruppo 733 Generic timer & counter (pag. 99).
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Analizzatore di carico

Logger dei valori di picco

L'utente puo selezionare un segnale da monitorare con il logger dei valori di picco. Il log-
ger registra il valore di picco del segnale, con l'ora in cui si € verificato il picco, e la cor-
rente di linea, la tensione in c.c. e la potenza del motore al momento del picco. Il valore di
picco &€ campionato a intervalli di 2 ms.

Logger di ampiezza

Il programma di controllo ha due logger per I'ampiezza.

Per il logger di ampiezza 2, I'utente pud selezionare un segnale che verra campionato a
intervalli di 200 ms e specificare un valore che corrisponde al 100 %. | campioni raccolti
vengono ordinati in 10 parametri di sola lettura in base alla loro ampiezza. Ogni parametro
rappresenta un range di ampiezza largo 10 punti percentuali, € mostra la percentuale di
campioni raccolti che rientra in quel range.
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Range di ampiezza (parametri 136.40...136.49)

Il logger di ampiezza 1 € dedicato alla corrente in c.a. (101.02 Line current) e non pud
essere resettato. Per il logger di ampiezza 1, il 100 % corrisponde alla corrente massima
del convertitore di frequenza. La corrente misurata viene registrata senza interruzione nel
relativo logger. La distribuzione dei campioni viene mostrata dai parametri
136.20...136.29.

Impostazioni
Parametri del gruppo 736 Load analyzer (pag. 105).
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Schema dei collegamenti di I/O di default per i moduli
DxD (ZCU)

Uscite relé XRO1...XRO3

XRO1: in marcia ') (eccitata = in marcia) —__NO 3

250 Vea / 30 Ve COM 2

2 A  Ne 1

XRO2: guasto (-1) 2) (eccitata = nessun guasto) —1_NO 3

250 Vca / 30 Vce CoM 2

2A e 1

XRO3: ctrl MCB 2 (eccitata = contattore principale chiuso) —1_ NO 3

250 Vca /30 Vce COM 2

2A  Re 1

Alimentazione XPOW
GND n

24 Vce, 2 A T4V

Tensione di riferimento e ingressi analogici J1, J2, XAl

. . Al1: U JAI2: U

Selezione corrente/tensione Al1/AI2 VKR ——

Di default non utilizzati. Al2-

0(4) ... 20 mA, R, = 100 ohm %) A2+ 6

Di default non utilizzati. Al1-

0(2) ... 10V, Ry, > 200 kohm AT+

Terra AGND

-10 Ve, R, 1 ... 10 kohm -VREF

10 Vcc, R 1 ... 10 kohm +VREF

Uscite analogiche XAO

Zero?) 0 ... 20 mA, R < 500 ohm

Zero 20 ... 20 mA, R, < 500 ohm

Collegamento drive-to-drive (di default non collegato) J3, XD2D
Terminazione collegamento drive-to-drive 5) ON .= OFF

Schermat| 4
Collegamento drive-to-drive BGA[\ID g

B 1

Connettore XSTO XSTO
Connettore XSTO. Entrambi i circuiti (modulo di potenza, unita di controllo) :mf g
devono essere chiusi per abilitare il funzionamento o I'avviamento dell'unita di ND 2
alimentazione. (IN1 e IN2 devono essere collegati a OUT.) 9 S(?UT ]
Ingressi digitali XDl
Reset 2) (0 -> 1 = reset dei guasti) DI6
Di default non utilizzato. L'opzione di monitoraggio dei guasti a terra utilizza DI5. DI5
Guasto dell'interruttore del circuito ausiliario 2) DI4
Fb MCB ©) (1 = interruttore/contattore principale chiuso) DI3
Marcia/abilitazione 2) (1 = marcia/abilitazione) DI2
Guasto temperatura 2) (0 = sovratemperatura) DI1
Ingressi/uscite digitali XDIO
Di default non utilizzato DIO2
Di default non utilizzato DIO1
Selezione terra 7) .
Uscita tensione ausiliaria, ingresso digitale di interblocco XD24
Terra ingressi/uscite digital DIOGND
+24 Vcc 200 mA 8) +24VD
Terra ingressi digitali (comune) DICOM
+24 Vce 200 mA 8) +24VD
Di default non utilizzato DIIL
Collegamento per moduli delle funzioni di sicurezza (non utilizzato nelle unita di X12

alimentazione)
Collegamento pannello di controllo X13
Collegamento unita di memoria X205
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Note:
Dimensioni fili e coppie di serraggio: 0.5...2.5 mm? (24...12 AWG) e 0.5 N-m (5 Ibf-in) per fili intrecciati e pieni.

Poiché lo stesso programma di controllo viene utilizzato con diversi tipi di unita di alimentazione a diodi, i colle-
gamenti di default non valgono per tutti. Ad esempio, alcune unita hanno il circuito di carica del collegamento
in c.c., altre no. Le impostazioni parametriche di default e i collegamenti di I/O sono validi per la versione
senza circuito di carica.

Attivando il bit 15 del parametro 195.20 HW options word 1, & possibile modificare gli /0 di default e ottimiz-
zare l'impostazione per i convertitori di frequenza single drive ACS880 raffreddati a liquido. Gli esempi di
schemi elettrici mostrano i collegamenti di I/0 per questa impostazione.

1) Uso del segnale nel programma di controllo. Quando il parametro 720.30 External charge enable & impo-
stato su Yes, il programma di controllo riserva questo morsetto di I/O per il controllo e il monitoraggio del circu-
ito di carica esterno, e i parametri 770.24 RO1 source e 110.30 RO3 source sono protetti in scrittura. Se il
parametro € impostato su No, & possibile utilizzare il morsetto di I/O per altri scopi.

2) Uso di default del segnale nel programma di controllo. L'uso pud essere modificato mediante parametro. Per
gli usi specifici del sistema, vedere gli schemi elettrici forniti.

3) Ingresso di corrente [0(4) ... 20 mA, R;, = 100 ohm] o tensione [0(2) ... 10 V, Ry, > 200 kohm] selezionato
con il ponticello J1. La modifica delle impostazioni richiede il riavviamento dell'unita di controllo. Nota: quando
il parametro 7195.01 Supply voltage ha il valore di default (Not given), l'ingresso analogico Al2 non ¢ utilizzato.
Quando il parametro assume altri valori, il programma di controllo legge la tensione in c.c. misurata attraverso
Al1 o Al2. Vedere gli schemi elettrici specifici forniti con il sistema o rivolgersi ad ABB per i cablaggi e i compo-
nenti del circuito di misurazione.

4) Ingresso di corrente [0(4) ... 20 mA, R;, = 100 ohm] o tensione [0(2) ... 10 V, Ry, > 200 kohm] selezionato
con il ponticello J2. La modifica delle impostazioni richiede il riavviamento dell'unita di controllo.

5 Deve essere impostata su ON quando il convertitore € la prima o l'ultima unita sul collegamento drive-to-
drive (D2D).

6) Uso del segnale nel programma di controllo. L'uso € fisso e non puo essere modificato mediante parametro.

7) Determina se DICOM & separato da DIOGND (cioé se il riferimento comune per gli ingressi digitali & flottante).
==+ DICOM collegato a DIOGND. -== DICOM e DIOGND separati.

8 La capacita di carico totale di queste uscite € 4.8 W (200 mA / 24 V) meno la potenza assorbita da DIO1 e
DIO2.

9 Questo ingresso é utilizzato solo nelle unita inverter, non nelle unita di alimentazione. Questo ingresso funge
da reale ingresso della funzione Safe Torque Off solo nelle unita di controllo che controllano un'unita inverter.
Nelle altre applicazioni (come le unita di alimentazione o di frenatura), disattivando il morsetto IN1 e/o IN2 si
arresta l'unita, ma questo non costituisce una funzione di sicurezza a tutti gli effetti.
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(BCU)
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XD2D Collegamento drive-to-drive
1 B
g SGND Collegamento drive-to-drive (di default non utilizzato)
4 Scherma
X485 Collegamento RS485
5 B
3 SGND Non utilizzato (di default non utilizzato)
8 Scherma
XRO1...XRO3 Uscite relé
— XRO1: in marcia 2) (eccitata = in marcia)
250 Vca /30 Vec/2 A
I
— XRO2: guasto(-1) 2) (eccitata = nessun guasto)
250 Vca /30 Vec/2A
I
_—/P XRO3: ctrl MCB 1) (eccitata = chiusura interruttore/contattore principale)
250 Vca /30 Vec/2 A
I
XSTO Connettore XSTO
1 Connettore XSTO. Entrambi i circuiti (modulo di potenza, unita di controllo)
2 devono essere chiusi per abilitare il funzionamento o I'avviamento dell'unita di
3 alimentazione. (IN1 e IN2 devono essere collegati a OUT.) 8)
4
5
9] ﬁ\gND Non utilizzato
8 SGND
XDI Ingressi digitali
1 DI1 Guasto temperatura 2) (0 = sovratemperatura)
2 DI2 Marcia/abilitazione 4) (1 = marcia/abilitazione)
3 DI3 Fb MCB 1) (0 = interruttore/contattore principale aperto)
4 DI4 Guasto dell'interruttore del circuito ausiliario <)
5 DI5 Di default non utilizzato. Puo essere utilizzato, ad esempio, per il monitoraggio dei guasti
a terra.
6 DI6 Reset 2) (0 -> 1 = reset dei guasti)
7 DIIL Di default non utilizzato. Puo essere utilizzato, ad esempio, per I'arresto di emergenza.
XDIO Ingressi/uscite digitali
DIO1 Di default non utilizzato
DIO2 Di default non utilizzato
DIOGND | Terra ingressi/uscite digitali
DIOGND | Terra ingressi/uscite digitali
XD24 Uscita di tensione ausiliaria
+24VD +24 Vce 200 mA ©)
DICOM | Terra ingressi digitali

+24VD

+24 Vcc 200 mA ®)

DIOGND

Terra ingressi/uscite digitali

DICOM=DIOGND

Selettore terra /)

XAl

Ingressi analogici, uscita tensione di riferimento

+VREF

10 Vee, R 1...10 kohm

-VREF

-10 Vee, R 1...10 kohm

AGND

Terra

Al1+

Di default non utilizzati.
0(2)...10 V, Ry > 200 kohm 2

Di default non utilizzati.
0(4)...20 mA, Ry, = 100 ohm 4

Uscite analogiche

Zero 2 0...20 mA, R < 500 ohm

Zero 2 0...20 mA, R_ < 500 ohm

Ingresso alimentazione esterna

24 Vcc, 2.05 A

Collegamento per moduli delle funzioni di sicurezza (non utilizzato nelle unita di

X12 : )

alimentazione)
X13 Collegamento pannello di controllo
X205 Collegamento unita di memoria
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La tabella precedente illustra i collegamenti di controllo dell'unita di alimentazione e il
significato/uso di default dei segnali nel programma di controllo dell'unita di alimentazione.

Vi sono collegamenti supplementari in fibra ottica dall'unita di controllo BCU ai moduli DxT.

Note:
Dimensioni fili e coppie di serraggio: 0.5...2.5 mm? (24...12 AWG) e 0.5 N'm (5 Ibf-in) per fili intrecciati e pieni.

Poiché lo stesso programma di controllo viene utilizzato con diversi tipi di unita di alimentazione a diodi, i colle-
gamenti di default non valgono per tutti. Ad esempio, alcune unita hanno il circuito di carica del collegamento
in c.c., altre no. Le impostazioni parametriche di default e i collegamenti di I/O sono validi per la versione
senza circuito di carica.

1) Uso del segnale nel programma di controllo. L'uso € fisso e non puo essere modificato mediante parametro.

2) Uso di default del segnale nel programma di controllo. L'uso pud essere modificato mediante parametro. Per
gli usi specifici del sistema, vedere gli schemi elettrici forniti.

3) Ingresso di corrente [0(4)...20 mA, Ry, = 100 ohm] o tensione [0(2)...10 V, R;, > 200 kohm] selezionato con
l'interruttore Al1. La modifica delle impostazioni richiede il riavviamento dell'unita di controllo.

4) Ingresso di corrente [0(4)...20 mA, Ry, = 100 ohm] o tensione [0(2)...10 V, R;, > 200 kohm] selezionato con
l'interruttore Al2. La modifica delle impostazioni richiede il riavviamento dell'unita di controllo.

5 Deve essere impostata su ON quando il convertitore € la prima o I'ultima unita sul collegamento drive-to-
drive (D2D).

6) La capacita di carico totale di queste uscite € 4.8 W (200 mA a 24 V) meno la potenza assorbita da DIO1 e
DIO2.

7) Determina se DICOM & separato da DIOGND (cioé se il riferimento comune per gli ingressi digitali € flot-
tante).
DICOM = DIOGND ON: DICOM collegato a DIOGND. OFF: DICOM e DIOGND separati.

8) Questo ingresso e utilizzato solo nelle unita inverter, non nelle unita di alimentazione. Questo ingresso funge
da reale ingresso della funzione Safe Torque Off solo nelle unita di controllo che controllano un'unita inverter.
Nelle altre applicazioni (come le unita di alimentazione o di frenatura), disattivando il morsetto IN1 e/o IN2 si
arresta l'unita, ma questo non costituisce una funzione di sicurezza a tutti gli effetti.
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Carica dell'unita di alimentazione DxD

La carica € sempre necessaria per alimentare i condensatori del collegamento in c.c. del
convertitore in modo graduale e omogeneo. In altre parole, non si possono collegare i con-
densatori scarichi alla massima tensione di alimentazione; la tensione deve essere incre-
mentata gradualmente finché i condensatori non sono carichi e pronti per il normale uso.

Il programma di controllo ha una funzione per controllare un circuito di carica supplemen-
tare nell'unita di alimentazione. Come standard, la funzione di carica & disabilitata. Le unita
di alimentazione raffreddate ad aria e installate in armadio di tipo ACS880-307 (+A003)
non hanno o non hanno bisogno di un circuito di carica supplementare, poiché vengono
utilizzate solo con moduli inverter con telaio da R1i a R7i che caricano autonomamente

i propri condensatori del collegamento in c.c.

Il ponte raddrizzatore dei moduli di alimentazione ACS880-304 +A003 e ACS880-304LC
+A019 non & controllato: non pud controllare la tensione del collegamento in c.c. né limi-
tare la corrente di carica dei condensatori del collegamento in c.c. all'accensione. Il ponte,
pertanto, pu0 essere utilizzato solo con inverter che abbiano circuiti di carica interni; in
alternativa & necessario dotare I'unita di alimentazione di un circuito di carica esterno
separato. Il programma di controllo consente I'utilizzo di un circuito di carica esterno.

Nelle unita di alimentazione a diodi raffreddate ad aria, il segnale di misurazione della ten-
sione in c.c. deve essere collegato ad Al2. Nelle unita di alimentazione a diodi raffreddate
a liquido, l'unita inverter misura la tensione in c.c. del collegamento in c.c. del convertitore
di frequenza e invia il valore all'unita di alimentazione a diodi attraverso il proprio ingresso
analogico Al2 o mediante un collegamento in fibra ottica. La sorgente della tensione in c.c.
si seleziona con il parametro 795.40 DC voltage source. La selezione Al2 scaled value
(valore di default) viene normalmente utilizzata con le unita di alimentazione a diodi raf-
freddate ad aria, mentre la selezione External measurement signal con le unita di alimen-
tazione a diodi raffreddate a liquido. Se l'unita di alimentazione a diodi riconosce una
situazione di sotto- o sovratensione, fa scattare l'interruttore/contattore principale.

La carica € pronta quando la tensione in c.c. > 120.25 MCB closing level e la tensione
in c.c. dU/dt < 120.26 Maximum dU/dt. Se la carica impiega piu di 720.23 Max DC
charging time, |'unita di alimentazione scatta per il guasto 3E08 LSU charging.

Il programma di controllo esegue il monitoraggio dei tentativi di carica per evitare il surri-
scaldamento del circuito di carica. Se vengono compiuti piu di due tentativi in 5 minuti di
caricare il collegamento in c.c. esternamente, viene impostata l'inibizione avviamento
(7106.18 Start inhibit status word, bit 9). Dopo 5 minuti dal primo tentativo di carica, I'inibi-
zione avviamento viene rimossa. L'unita di alimentazione, inoltre, genera I'evento selezio-
nato con il parametro 120.50 Charging overload event sel.

Se l'unita di alimentazione & utilizzata in un azionamento dove la carica deve essere effet-
tuata dall'unita di alimentazione, & necessario installare un circuito di carica supplemen-
tare, e attivare e regolare la funzione di carica nel programma di controllo
dell'alimentazione. Per maggiori informazioni sul collegamento dei componenti e la regola-
zione dei parametri, contattare il rappresentante ABB locale.
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Udc 100 % del nominale

120.25 MCB closing level F Ritardo se parametro 7120.28 MCB relay timing
80 % default, DC voltage ST ! >0
range 75 ... 100 % S 0 s default, range -6 ... 6 s

@ 120.26 Maximum dU/dt, 50 V/s default, range 0 ... 200 V/s

Carica pronta (condizioni 1, 2 e 3 soddisfatte)

Udc 0 % del nominale

#ON=1 = 000000 i HON =1
#Charging = 1 L #Ready run=1
106.11 Main status word _gop = 1. Qui sono mostrati solo i bit del parametro 106.11 Main HON = 1 #Ready ref=1

status word relativi alla procedura di avviamento. La #Operating = 1
word di stato principale pud assumere altri valori in base
alla postazione di controllo ecc. (es. bit 9 Remote).

Comando ON/OFF o
comando START dalla ——
postazione di controllo attiva

Ritardo se parametro 120.28 MCB relay timing

<0
— &——0s default, range -6 ... 6 s

Charging closing

110.24 RO1 source Carica

lé Ritardo se parametro 7120.28 MCB relay timing
; >0

MCB (RO3) .
-MCB closing
; 0 s default, range -6 ... 6 s
i i
i i
% 1 Se non c'é retroazione dopo un
Retroazione MCB. DI3 stat ! ritardo di supervisione, viene

generato il guasto 5£06 Main
contactor fault.

s ¢ Non é possibile raggiungere lo stato di pronto carica prima di questo intervallo di tempo.
@ i Se non viene raggiunto lo stato
120.23 Max DC charging time di pronto carica prima di questo

3 s default, range 0 ... 10 s intervallo di tempo, viene
generato il guasto 3£08 LSU
charging.

Impostazioni e diagnostica

Parametri: 110.24 RO1 source, 120.21 Delay for MCB DI3 supervision, 120.23 Max DC
charging time, 120.25 MCB closing level, 120.26 Maximum dU/dt, 120.28 MCB relay
timing, 120.30 External charge enable, 120.50 Charging overload event sel, 120.60 DC
voltage external unscaled, 120.61 External DC voltage scale, 195.01 Supply voltage,
195.40 DC voltage source

Guasti: 3E08 LSU charging
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Carica dell'unita di alimentazione DxT

La principale differenza tra un normale ponte diodi/diodi e il ponte a dioditiristori € la control-
labilita. Non & possibile controllare il funzionamento dei diodi, ma & possibile controllare i tiri-
stori: i tiristori si possono tenere bloccati o controllati per via conduttiva in direzione "avanti".
Controllando i tiristori si pu0 limitare la corrente in c.a. del convertitore all'accensione, senza
avere un ulteriore circuito di carica nell'unita di alimentazione o nelle unita inverter.

Il programma di controllo carica il collegamento in c.c. riducendo I'angolo di accensione dopo
la chiusura dell'interruttore/contattore principale. Se il picco della corrente di carica & superiore
del 30 % alla corrente nominale, la rampa di carica si interrompe. Dopo la rampa, I'alimenta-
zione passa dalla modalita di carica alla modalita diodi con impulsi di accensione di 120°.

Impostazioni e diagnostica
Nota: normalmente non bisogna impostare altri parametri oltre a 795.01 Supply voltage.

Parametri: 120.21 Delay for MCB DI3 supervision, 195.01 Supply voltage

Allarmi: AE61 Overvoltage, AE62 Undervoltage, AE69 Synchronization, AE6B Input phase
lost

Guasti: 2E00 Overcurrent, 2E09 DC short circuit, 3E05 DC link undervoltage, 3E06 BU DC
link difference, 3E07 BU voltage difference, 3EOF Synchronization, 5E06 Main contactor
fault, 5E17 Running fault of 12 pulse, 8E00 Overvoltage
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Funzionamento a potenza ridotta

La capacita di funzionamento a potenza ridotta € disponibile per le unita di alimentazione a
diodi costituite da moduli di alimentazione a diodi collegati in parallelo. Questa funzione
consente di proseguire il funzionamento con corrente limitata se uno o pit moduli sono
fuori servizio, ad esempio per manutenzione. In linea di principio, il funzionamento a
potenza ridotta & possibile solo con un modulo, ma, in pratica, i moduli in servizio devono
essere in grado di fornire una corrente sufficiente al funzionamento dei moduli inverter.

Il numero di moduli di alimentazione a diodi che si possono rimuovere € limitato. Le tabelle
seguenti elencano le configurazioni consentite.

Nota: quando si rimuovono i moduli di alimentazione a diodi & necessario rimuovere
anche i corrispondenti fusibili in c.a.

Unita di alimentazione a diodi a 6 impulsi

Configurazione originaria | Configurazioni consentite con il funzionamento a potenza ridotta
2xmodulo DSU 1xmodulo DSU

3xDSU 2xDSU o 1xDSU

4xDSU 3xDSU o 2xDSU o 1xDSU

5xDSU 4xDSU o 3xDSU o 2xDSU o 1xDSU

6xDSU 5xDSU o0 4xDSU o 3xDSU o 2xDSU o 1xDSU

Unita di alimentazione a diodi a 12 impulsi

Nota: al momento della pubblicazione non & supportato il funzionamento a potenza ridotta
per le unita di alimentazione a diodi a 12 impulsi.

Con le unita di alimentazione a diodi a 12 impulsi, entrambi gli avvolgimenti secondari del
trasformatore a 12 impulsi devono avere lo stesso numero di moduli di alimentazione a
diodi. Quando si utilizza il funzionamento a potenza ridotta con unita di alimentazione a
diodi a 12 impulsi, i moduli di alimentazione a diodi si imuovono due alla volta.

Configurazione originaria | Configurazioni consentite con il funzionamento a potenza ridotta

4xDSU 2xDSU

6xDSU 4xDSU o 2xDSU
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Attivazione del funzionamento a potenza ridotta

Nota: per i convertitori installati in armadio, gli accessori di cablaggio e il deflettore aria
necessari durante la procedura sono disponibili presso ABB e sono inclusi nella fornitura.

AVVERTENZA! Rispettare le norme di sicurezza fornite con l'unita di ali-
A A mentazione a diodi.

1. Scollegare la tensione di alimentazione e ogni altra eventuale sorgente di alimenta-
zione del bus in c.c. (es. convertitore cc./c.c.) dall'unita di alimentazione a diodi.

2. Se l'unita di controllo dell'unita di alimentazione a diodi & alimentata dal modulo gua-
sto, installare una prolunga sul cablaggio e collegarla a uno dei moduli rimanenti.

3. Rimuovere il modulo guasto dal suo alloggiamento. Vedere il relativo manuale har-
dware per le istruzioni.

4. Installare un deflettore aria sulla guida superiore del modulo, in modo da interrompere
il flusso d'aria attraverso l'alloggiamento vuoto del modulo.

Accendere l'unita di alimentazione a diodi.

Inserire il numero dei moduli di alimentazione a diodi disponibili nel parametro 795.13
Reduced run mode.

7. Resettare tutti i guasti e avviare l'unita di alimentazione a diodi. La corrente massima
viene automaticamente limitata in base alla nuova configurazione. Se il numero di
moduli rilevati e il valore inserito in 195.13 non corrispondono, si genera un guasto
(5EOE Reduced run).

Dopo aver reinstallato tutti i moduli, il parametro 795.13 Reduced run mode deve essere
resettato a 0 per disabilitare il funzionamento a potenza ridotta.

Impostazioni e diagnostica

Parametri: 195.13 Reduced run mode, 195.14 Connected modules
Guasti: 5EOE Reduced run
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Blocco utente

Per migliorare la cybersicurezza, si raccomanda di impostare una "password master" per
impedire, ad esempio, la modifica dei valori parametrici e/o la possibilita di caricare fir-
mware e altri file.

attivazione del blocco utente inserendo una nuova password. Vedere Esclusione

2 AVVERTENZA! ABB non & responsabile di danni o perdite causati dalla mancata
di responsabilita per la cybersicurezza (pag. 12).

Per attivare il blocco utente la prima volta, inserire la password di default, 10000000, in
196.02 Pass code. In questo modo si rendono visibili i parametri 796.700...196.102.
Quindi inserire una nuova password in 796.100 Change user pass code e confermarla in
196.101 Confirm user pass code. Definire le azioni che si intendono bloccare al parametro
196.102 User lock functionality (si raccomanda di selezionare tutte le azioni, a meno che
I'applicazione non imponga requisiti diversi).

Per chiudere il blocco utente, inserire una password non valida nel parametro 796.02 Pass
code, attivare il parametro 796.08 Control board boot o spegnere e riaccendere I'alimenta-
zione. Quando il blocco & chiuso, i parametri 196.700...196.102 sono nascosti.

Per riaprire il blocco, inserire la password in 196.02 Pass code. | parametri
196.100...196.102 tornano a essere visibili.

Impostazioni
Parametri 796.02 (pag. 130) e 196.100...196.102 (pag. 133).
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Parametri

Contenuto del capitolo

Questo capitolo descrive i parametri e i segnali effettivi del programma di controllo.

Termini e abbreviazioni

Termine

Definizione

Segnale effettivo

Tipo di parametro misurato o calcolato dall'unita di alimentazione, oppure
contenente informazioni sullo stato.

Def

(Nelle tabelle seguenti, indicato sulla stessa riga del nome dei parametri.)
Valore di default di un parametro della macro Fabbrica.

FbEq16

(Nelle tabelle seguenti, indicato sulla stessa riga del range dei parametri o per ogni
selezione.)

Equivalente bus di campo a 16 bit: I'adattamento con fattore di scala tra il valore
visualizzato sul pannello e l'intero utilizzato nella comunicazione del bus di campo
quando si seleziona un valore di 16 bit per la trasmissione a un sistema esterno.

Un trattino (-) indica che il parametro non € accessibile nel formato a 16 bit.

| corrispondenti adattamenti a 32 bit sono elencati nel capitolo Dati supplementari
sui parametri (pag. 135).

Altro

Il valore ¢ ricavato da un altro parametro.

Scegliendo "Other" viene visualizzato un elenco di parametri dove l'utente pud
specificare il parametro sorgente.

Nota: il parametro sorgente deve essere un numero reale di 32 bit (in virgola
mobile). Per avere come sorgente un intero di 16 bit (ricevuto ad esempio da un
dispositivo esterno nei dataset), si possono utilizzare i parametri di
memorizzazione dei dati 147.01...147.08 (vedere pag. 108).

Altro [bit]

Il valore & ricavato da uno specifico bit di un altro parametro. Scegliendo "Other"
viene visualizzato un elenco di parametri dove I'utente pud specificare il parametro
sorgente e il bit.

Parametro

Un'istruzione operativa per 'unita di alimentazione a diodi, impostabile dall'utente,
oppure un segnale effettivo.

p.u.

Per unita
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Ingressi digitali e uscite relé riservati

Non modificare le impostazioni degli ingressi digitali e delle uscite relé riservati. Per i con-
vertitori di frequenza multidrive installati in armadio ACS880-307 e ACS880-307LC, nor-
malmente gli ingressi digitali e le uscite relé vengono definiti e collegati ai relativi circuiti di
controllo in fabbrica. Vedere gli schemi elettrici forniti con il sistema e le sottosezioni
Schema dei collegamenti di I/O di default per i moduli DxD (ZCU) a pag. 31 e Schema dei
collegamenti di I/0 di default per i moduli DxT (BCU) a pag. 33.

Elenco dei gruppi di parametri

Gruppo Contenuti Pag.

101 Actual values Segnali di base per monitorare I'unita di alimentazione. 44

104 Warnings and faults Informazioni sui piu recenti allarmi e guasti verificatisi. 45

105 Diagnostics Vari contatori del tempo di funzionamento e misurazioni relative 45
alla manutenzione dell'unita di alimentazione a diodi.

106 Control and status words | Word di controllo e di stato. 46

107 System info Informazioni su hardware e firmware. 51

110 Standard DI, RO Configurazione degli ingressi digitali e delle uscite rele. 52

111 Standard DIO, FI, FO Configurazione degli ingressi/uscite digitali e degli ingressi/uscite 57
di frequenza.

112 Standard Al Configurazione degli ingressi analogici. 59

113 Standard AO Configurazione delle uscite analogiche. 62

114 Extension I/0O module 1 Configurazione del modulo di estensione degli I/0 1. 65

115 Extension I/O module 2 Configurazione del modulo di estensione degli I/0O 2. 80

116 Extension I/O module 3 Configurazione del modulo di estensione degli I/0 3. 84

119 Operation mode Selezione delle sorgenti delle postazioni di controllo esterne e 87
