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Johdanto 9

Johdanto

Yleista

Tassa luvussa kerrotaan taman kayttdoppaan sisallosta. Luku sisaltda myos tietoja
oppaan kayttotarkoituksesta, turvaohjeita ja tietoja oppaan kohderyhmasta.

Sovellettavuus

Tama on ACS880-diodisyottdohjausohjelman (ADILX v2.5x tai uudempi) opas.
ACS880-diodisydttdmoduuleja on kolmea tyyppia:

1. ACS880-304 +A003 on ilmajaahdytteinen diodi-diodimoduuli, jossa on kuusi diodia.
Moduulin tasavirtakisko ladataan latausvastuksilla. Vastukset sijaitsevat vaihtosuun-
taajamoduulien sisalla tai ohjausyksikdn ohjaamassa ulkoisessa latauspiirissa.

2. ACS880-304LC +A019 on nestejaahdytteinen diodi-diodimoduuli, jossa on kuusi diodia.
Sen lataus toimii samalla tavalla kuin mallin ACS880-304 +A003 lataus.

3. ACS880-304 +A018 on ilmajaahdytteinen puoliohjattu diodi-tyristorimoduuli, jonka kuusipuls-
sisen sillan ylahaaroissa on kolme tyristoria ja alahaaroissa kolme diodia. Moduulin tasavirta-
kisko ladataan pienentamalla tyristorien sytytyskulmaa. ACS880-304 +A018 -moduuleita
voidaan myds kytkea rinnan, jos tehoa tarvitaan enemman.

Tassa oppaassa kuvattua ohjausohjelmaa kaytetaan laitekaappiin asennettavien tyypin
ACS880-307/ACS880-307LC-diodisyottoyksikkdjen, tyypin ACS880-304/ACS880-304LC-dio-
disyoéttdmoduulien ja tyypin ACS880-07/ACS880-07CLC taajuusmuuttajiin sisaltyvan diodi-
syo6ttoyksikdn kanssa.
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Turvaohjeet

Noudata kaikkia syottoyksikon mukana toimitettuja turvaohjeita.

* Lue kaikki turvaohjeet huolellisesti ennen sy6ttdyksikon asennusta, kayttéonottoa,
kayttda tai huoltoa. Taydelliset turvaohjeet annetaan syéttdyksikon laiteoppaassa sekd
iimajaahdytteisille moduuleille oppaassa Safety instructions for ACS880 multidrive
cabinets and modules (3AUA0000102301, englanninkielinen) ja nestejaahdytteisille
moduuleille oppaassa Safety instructions for ACS880 liquid-cooled multidrive cabinets
and modules (3AXD50000048633, englanninkielinen).

* Lue ohjelmiston toimintoja koskevat varoitukset ja huomautukset, ennen kuin
muutat toiminnon oletusasetuksia. Kunkin toiminnon varoitukset ja huomautukset ovat
kyseiseen toimintoon liittyvia, kayttajan maaritettavissa olevia parametreja kasittele-
vissa kohdissa.

* Perehdy tehtavakohtaisiin turvaohjeisiin ennen tehtavan aloittamista. Katso lisatie-
toja tehtavaa kuvaavasta kohdasta.

Kohderyhma

Tama opas on tarkoitettu kaytettavaksi diodisydttdyksikdiden ja -moduulien kaytdssa,
kayttdonotossa, parametrien asettamisessa, valvonnassa ja vianetsinnassa. Oppaan luki-
jan oletetaan hallitsevan séhkdtekniikan perusteet ja tavalliset sahkotyot seka tuntevan
elektroniikkakomponentit ja sédhkdpiirustukset.

Johdanto

Taman oppaan luvut on kuvattu lyhyesti alla.

Kéyttébnotto kuvailee syottdyksikdon kayttédnoton.

Ohjauspaneelin kédyttdminen sisaltaa ohjauspaneelin kaytdn perusohjeet.
Ohjelman ominaisuudet kuvailee diodisy6tdén ohjausohjelman ominaisuudet.
Parametrit sisaltda luettelon diodisyétdn ohjausohjelman parametreista.
Parametrien lisétiedot sisaltaa lisatietoja parametreista.

Vianhaku sisaltaa luettelon kaikista halytys- ja vikaviesteistd seka niiden mahdollisista
syista ja ratkaisukeinoista.

Kenttavéayldohjaus kenttavéaylasovittimen kautta kuvailee, kuinka diodisyottoyksikkoa voi-
daan ohjata ulkoisilla laitteilla tiedonsiirtoverkon kautta.

Taajuusmuuttajien vélinen liitdnta sisaltdd kuvauksen taajuusmuuttajien valisen liitdnnan
(D2D) avulla kytkettyjen taajuusmuuttajien valisesta tiedonsiirrosta.

Aiheeseen liittyvat oppaat

Katso kohta Kéyttbopasluettelo etukannen sisasivulta.
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Termit ja lyhenteet

Termi/lyhenne

Maaritelma

ACS-AP-I ACS880-taajuusmuuttajien kanssa kaytettavien ohjauspaneelien tyypit
ACS-AP-W

Al Analogiatulo; analogiatulosignaalien liitanta

AO Analogialahtd; analogialahtdsignaalien liitanta

BCU ACS880-taajuusmuuttajissa kaytetty ohjausyksikkotyyppi, joka koostuu metalliko-

teloon sijoitetusta BCON-kortista. BCU-ohjausyksikkda kaytetdan DxT-diodisyot-
tdmoduulien kanssa.

Tasajannitevalipiiri

Tasasuuntaajan ja vaihtosuuntaajan valinen tasajannitepiiri

DDCS

Distributed Drives Communication System; valokuitutiedonsiirron protokolla

DI

Digitaalitulo; digitaalitulosignaalien liitanta

DIO

Digitaalitulo/-1ahto; liitanta, jota voidaan kayttaa digitaalisena tulona tai lahtona

Diodisy6ttémoduuli

Diodi- (tai diodi-tyristori)tasasuuntaaja ja siihen liittyvat komponentit, jotka on
asennettu metallikoteloon tai kehikkoon; asennetaan kaappiin

Diodisyottdyksikkd Yhden ohjauskortin ohjauksessa olevat diodisy6ttémoduulit ja niihin liittyvat osat.
Lisatietoja on kohdassa Diodisyéttémoduuli.

DSU Diodisydttéyksikkd

DxD Diodisyottdmoduuli, jossa on ohjaamaton kuusipulssinen diodisilta

DxT Diodisy6ttémoduuli, jossa on puoliohjattu kuusipulssinen diodi-tyristorisilta

SKV Sisdanrakennettu kenttavayla

FAIO-01 Valinnainen analoginen 1/0O-laajennusmoduuli

FBA Kenttavaylasovitin

F10-01 Valinnainen digitaalinen 1/O-laajennusmoduuli

FIO-11 Valinnainen analoginen 1/0O-laajennusmoduuli

FCAN-0x Valinnainen CANopen®-sovitin

FCNA-Ox Valinnainen ControlNet™-sovitin

FDCO-0x Valinnainen DDCS-tiedonsiirtomoduuli

FDIO-01 Valinnainen digitaalinen |/O-laajennusmoduuli

FDNA-Ox Valinnainen DeviceNet™-sovitin

FEA-03 Valinnainen |/O-laajennussovitin

FECA-01 Valinnainen EtherCAT®-sovitin

FENA-11 Valinnainen EtherNet/IP™-, Modbus/TCP®- ja PROFINET IO® -sovitin

FENA-21 Valinnainen kaksiporttinen Ethernet/IP-, Modbus/TCP- ja PROFINET IO -sovitin

FEPL-0x Valinnainen Ethernet POWERLINK sovitin

FPBA-0x Valinnainen PROFIBUS DP® -sovitin

FSCA-0x Valinnainen Modbus®-sovitin

/0 Input/Output = tulo/Iaht6

MCB Main Circuit Breaker; paakatkaisija

Parametri Kayttajan asetettavissa oleva diodisyottoyksikon komento tai diodisyottdyksikdn
mittaama tai laskema signaali.

PLC Ohjelmoitava logiikkaohjain

RDCO Ohjausyksikdn BCU kanssa kaytettava valinnainen DDCS-tietoliikennemoduuli

RO Relelahto; digitaalilahtosignaalin liitanta. Toteutetaan releella.

STO Safe torque off -toiminto.

ZCU ACS880-taajuusmuuttajissa kaytetty ohjausyksikkotyyppi, joka koostuu muoviko-

teloon sijoitetusta ZCON-kortista. ZCU-ohjausyksikk6a kaytetdadn DxD-diodisyot-
tébmoduulien kanssa.
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Kyberturvallisuutta koskeva vastuuvapauslauseke

Tuote on suunniteltu kytkettavaksi verkkoliitantaan, jonka kautta sen tiedonsiirto tapahtuu.
On asiakkaan yksinomaisella vastuulla tuottaa ja jatkuvasti varmistaa turvallinen liitanta
tuotteen ja asiakkaan verkon tai muun verkon valilla. Asiakas ottaa kayttdon ja toteuttaa
tarvittavat toimenpiteet tuotteen, verkon, jarjestelmien ja liityntdjen suojaamiseen erilaisilta
tietoturvarikkomuksilta, luvattomalta kaytolta, hairinnalta, tunkeutumiselta, vuodoilta ja/tai
tietovarkauksilta esimerkiksi asentamalla palomuureja, ottamalla kayttoon kayttdoikeuk-
sien tarkistuksen, salaamalla tiedot ja asentamalla virustorjuntaohjelmiston. ABB ja sen
tytaryhtiot eivat vastaa mainitunlaisiin tietoturvarikkomuksiin, luvattomaan kayttéén, hairin-
taan, tunkeutumiseen, vuotoon ja/tai tietovarkauteen liittyvista vahingoista tai tappioista.

Lisatietoja on kohdassa Kéyttéjélukitus (sivulla 40).
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Kayttoonotto

Jos kokoonpanosa on DxT-diodisydttdomoduuli, kayttdjan on maaritettava parametri 195.01
Supply voltage ennen kaynnistysta. Jos kokoonpanossa on DxD-diodisyéttdmoduuli, para-
metri 195.01 Supply voltage maaritetaan vain, jos kaytdssa on valinnainen latausvastus.
Syottoyksikon tai taajuusmuuttajan laiteoppaassa on tietoja kayttdonoton yhteydessa suo-
ritettavista ohjelmaan liittyvista toimista.

Jos syottoyksikdssa on useampi kuin yksi DxT-diodisyéttémoduuli, aseta parametrit
195.30 Parallel type list filter ja 195.31 Parallel connection rating id. Tallenna asetukset
parametrilla 796.07 Parameter save manually ja kaynnista ohjausyksikko uudelleen para-
metrilla 796.08 Control board boot.

Jos syodttdyksikdssa on valinnainen kenttavaylasovitin, kayttéénottoasiantuntijan on tar-
kastettava ja sdadettava siihen liittyvat parametrit kayttéonoton yhteydessa. Lisatietoja on
luvussa Kenttéavéyldohjaus kenttavéaylasovittimen kautta.
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Ohjauspaneelin kayttaminen

Katso ACS-AP-x assistant control panels user’s manual -opas (3AUA0000085685
[englanninkielinen)).




16 Ohjauspaneelin kdyttdminen




Ohjelman ominaisuudet 17

Ohjelman ominaisuudet

Yleista

Tassa luvussa kuvataan diodisy6ton ohjausohjelman ominaisuudet ja I/O-liitanta.

Ohjausohjelman yleiskuvaus

ACS880-diodisyéttdohjausohjelmalla voidaan ohjata DxD-sy6ttdmoduulia (ilmajaahdytteinen tyy-
pin ACS880-304 +A003 moduuli tai nestejaahdytteinen tyypin ACS880-304LC +A019 moduuli) tai
DxT-syéttdmoduulia (iimajdahdytteinen tyypin ACS880-304 +A018 moduuli).

DxD-moduuli

Diodi-diodimoduulin ohjausohjelmaa kaytetdan ZCU-ohjausyksikdssa. DxD-syottdyksikdn
ohjaus on yksinkertaista. DxD-moduuli ei tarvitse ohjauspulsseja, vaan toimii automaatti-
sesti aina, kun silta on kytkettyna tehonsyo6ttéon. Nain ollen ohjelman tarkein toiminto on
paakontaktorin ohjaus. Ohjausohjelma myds suojaa yksikkda ylikuumenemiselta seka tas-
ajannitteen ylijannitteelta ja alijannitteeltd. Jos kokoonpanossa on ulkoinen tasajannitevali-
piirin latauspiiri, ohjausohjelma kaynnistaa ja pysayttaa latauspiirin jarjestelman
kaynnistyksen yhteydessa. Tasajannitesuojaukset ovat kaytettavissa vain, kun valinnainen
tasajannitteen mittaustoiminto on kaytdssa. Katso kohta DxD-moduulin valinnaiset ylijén-
nite- ja alijdnnitesuojaukset sivulla 28.
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DxT-moduuli

Diodi-tyristorimoduulin ohjausohjelmaa kaytetdan BCU-ohjausyksikdssa. Ohjausohjelma

ohjaa paakontaktoria tai katkaisijaa seka tyristorien sytytyspulsseja. Ohjausohjelmaa voi-

daan kayttaa seuraavien laitteiden ohjaamiseen:

* 6-pulssinen diodisyottoyksikko, jossa on yksi DxT-moduuli tai rinnan kytkettyja DxT-
moduuleja

* 12-pulssinen diodisy6ttdyksikkd, jossa on kaksi tai useita DxT-moduuleja.

6-pulssisen rinnan kytkettyja moduuleja sisaltavan diodisyottoyksikdn kaikkien tyristorien
sytytyspulssien on oltava samat. 12-pulssisessa diodisyottoyksikdssa eri kddmien moo-
duuleiden sytytyspulsseissa on 30 asteen ero, koska 12-pulssisessa muuntajassa on kaa-
mien valissa 30 asteen vaihe-ero.

Kaynnistyskomennon jalkeen ohjausohjelma sulkee paakontaktorin tai katkaisijan (MCB)
ja ohjaa tasajannitevalipiirin latausta saatamalla tyristorien sytytyskulmaa. Erillista lataus-
piiria ei nain ollen tarvita. Kun tasajannitevalipiiri on latautunut, tyristorit syttyvat

120 asteen pulsseilla ja silta on dioditilassa.

DxD-moduuliin verrattuna kaytossa ovat esimerkiksi seuraavat lisamittaukset:
* vaihevirrat

* tasajannite

e verkon padjannite

* moduulin Iampédtilan mittaus

* ymparistdn lampédtilan mittaus.

DxD-moduuliin verrattuna kaytdéssa on seuraavat lisdsuojaukset:
¢ tasajannitekiskon oikosulkusuojaus

¢ ylivirtasuojaus

¢ verkon ylijannitesuojaus

¢ verkon alijannitesuojaus

* vaiheen menetyksen suojaus

* tasajannitekiskon alijnnitesuojaus

* epasymmetrisen virran suojaus

e tyristorin ylilampdsuojaus

¢ moduulin ylildmpdsuojaus.

Rinnan kytketyissd DxT-moduuleissa on seuraavat lisdsuojaukset:
* rinnan kytkettyjen moduulien vélisen vaihevirtaeron suojaus

* rinnan kytkettyjen moduulien vélisen tasajannite-eron suojaus
* rinnan kytkettyjen moduulien valisen paajannite-eron suojaus
* rinnan kytkettyjen moduulien valisen [ampdtilaeron valvonta.
12-pulssisessa diodisyottoyksikdssa on seuraavat lisdsuojaukset:

* 12-pulssisen muuntajan eri kddmeihin kytkettyjen moduulien valisen tasavirtakiskon
kokonaisvirtaeron suojaus

* eri kddmeihin kytkettyjen moduulien valisen kayntitilaeron valvonta.
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Ohjelmointi parametrien avulla

Parametrit voidaan asettaa

* ohjauspaneelista, kuten luvussa Ohjauspaneelin kdyttdminen on kuvattu
¢ Drive composer -PC-tydkalusta tai

* kenttavaylaliitannan kautta, kuten luvussa Kenttgdvéyldohjaus kenttévéaylésovittimen
kautta on kuvattu.

Kaikki parametriasetukset tallentuvat automaattisesti diodisyottdyksikon pysyvaismuistiin.
Kuitenkin jos ohjausyksikkona kaytetaan sisaista +24 V DC -teholdhdetta, parametrimuu-
tosten jalkeen on erittdin suositeltavaa tehda pakotettu tallennus parametrilla 796.07 Para-
meter save manually ennen virran katkaisemista ohjausyksikosta.

Tarvittaessa parametrien oletusarvot voidaan palauttaa parametrilla 196.06 Parameter
restore.

Kaynnistyksen ja pysaytyksen ohjauspaikat

Paikallisohjaus ja ulkoinen ohjaus

ACSB880-taajuusmuuttajassa on kaksi padohjauspaikkaa: ulkoinen ja paikallinen. Ohjaus-
paikka valitaan ohjauspaneelin tai PC-tyOkalun Loc/Rem-painikkeella.

r—— — - — — — — — 1
| Ulkoinen ohjaus |
1
_______ |- o " PLC [
r 1 | (Ohjelmoitava
I Local control I logiikkaohjain)
Co I I
I I Diodisyot- Taajuusmuuttajien I = I I I
| | | toyksikko L1 valinen liitant (D2D) |
| tai sisdanrakennettu |
| 5 | kenttavaylaliitanta
| - | I I
| Kenttavaylasovitin (Fxxx) tai |
I - I DDCS-tiedonsiirtomoduuli
| Ohjauspaneeli tai Drive composer - | I I
PC-ty6kalu (lisavaruste L — — — — = = = _l
I

)
I

1) Ylimaaraisia tuloja/lahtdja voidaan lisata asentamalla ohjausyksikdn
lisdvarustepaikkoihin lisdvarusteena saatavia 1/0-laajennusmoduuleita (FIO-xx).

Ulkoinen ohjaus

Kun sydttdyksikkd on ulkoisessa ohjauksessa, kaynnistys- ja pysaytyskomennot voidaan
antaa I/O-liittimien (digitaali- ja analogiatulot), kenttavaylaliitannan (lisdvarusteena saatava
kenttavaylasovitinmoduuli), lisdvarusteena saatavien I/O-laajennusmoduulien tai taajuus-
muuttajien valisen liitannan kautta.

Kaytettavissa on kaksi ulkoista ohjauspaikkaa, EXT1 ja EXT2. Kayttaja voi valita ohjaus-
signaalit (esim. kaynnistys-/pysaytyskomennot) ja ohjaustilat molemmille ulkoisille ohjaus-
paikoille. Vain toinen ulkoisista ohjauspaikoista EXT1 tai EXT2 voi olla kerrallaan aktiivinen
kayttajan valinnan mukaan. Ohjauspaikan EXT1 tai EXT2 valinta tehddan minka tahansa
bindarilahteen, esimerkiksi digitaalitulon tai kenttdvaylan ohjaussanan avulla.
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Local control

Kun syoéttdyksikkd on paikallisohjauksessa, kaynnistys- ja pysaytyskomennot annetaan
ohjauspaneelin nappaimistosta tai PC-tietokoneesta, johon on asennettu Drive composer.

Paikallisohjausta kaytetaan paaasiassa taajuusmuuttajan kayttéonoton ja huollon aikana.
Kun siirrytaan paikallisohjaukseen, ohjauspaneelin kdynnistys- ja pysaytyspainikkeet ohit-
tavat ohjausohjelmaan maaritetyt ulkoiset kaynnistys- ja pysaytyskomentojen lahteet.
Jotta sy6ttoyksikon on- ja off-komentoja voidaan kayttda paneelista, ohjausohjelman Run
enable- ja Start enable -komentojen on kuitenkin oltava aktiivisina. Katso kohta Run
enable-, Start/stop- ja Start enable -komennot sivulla 20. Paikallisohjaukseen vaihtaminen
voidaan estaa parametrilla 779.17 Local ctrl disable.

Parametrilla (749.06 Communication loss action) valitaan, kuinka syo6ttoyksikko reagoi
ohjauspaneelin tai PC-tyokalun tiedonsiirtoyhteyden katkeamiseen.

Run enable-, Start/stop- ja Start enable -komennot

Diodisy6ttoyksikon toimintaa ohjataan Run enable-, Start/stop- ja Start enable -komen-
noilla. Kun kaikki komennot on aktivoitu ohjausohjelmassa, se ohjaa sy6ttdyksikén paa-
kontaktorin aktiiviseksi relelahddn kautta (oletuksena relelahtdé RO3). Kontaktori kytkee
diodisillan kiinni sy6ttdéén, ja diodisyottoyksikko aloittaa tasasuuntauksen. Jos Start/stop-
tai Run enable -komento ei ole aktiivisena, ohjausohjelma avaa relelahddn ja paakontak-
tori aukeaa.

Ohjausohjelma sisaltda parametrin, jolla kullekin komennolle voidaan maarittda arvo tai
Iahde. Oletuksena on, ettad parametrit maarittdvat komentojen arvot tai lahteet seuraavasti:
* Ohjausohjelma lukee Run enable -komennon digitaalitulosta DI2.

* Ohjausohjelma lukee Start/Stop-komennon digitaalitulosta DI2.
e Start enable on jatkuvasti aktiivisena.

Yleensa DI2 on kytketty kaapin oven kayttokytkimeen. Kun kytkin on aktiivisessa asen-
nossa, ohjausohjelma vastaanottaa seka Run enable- etta Start/Stop-komennot digitaalitu-
lon DI2 kautta. Jos ulkoinen lataustoiminto on otettu kaytt6dn ohjausohjelmassa, se
suorittaa erillisen latausjakson ennen paakontaktorin sulkemista (katso kohta DxD-syétté-
yksikén lataaminen sivulla 35).

Huomautus: Kun siirrytdan ohjauspaneelista paikallisohjaukseen, ohjausohjelma alkaa
lukea Start/Stop-komennot paneelista (Start- ja Stop-painikkeet). Parametrilla maaritetty
Start/Stop-lahde ei kelpaa, ennen kuin paneelista on siirrytty kauko-ohjaukseen. Paikallis-
ja kauko-ohjauksen valilla siirrytaan paneelin Loc/Rem-painikkeella.

tyvia parametriasetuksia, jollet ole taysin varma, etta hallitset asian. Laitekaappiin

asennettujen Multidrive-taajuusmuuttajien (ACS880-307 tai ACS880-307LC)
parametriasetukset ja 1/0-johdotukset maaritetaan tehtaalla sovelluksen vaatimusten
mukaisiksi.

2 VAROITUS! Ald muuta Run enable-, Start/Stop- tai Start enable -komentoihin liit-

Asetukset ja vianhaku

Ohjauspaneelin painike: Loc/Rem

Parametrit: parametriryhma 119 Operation mode, 120.01 Ext1 commands...120.09 Ext2
in2, 120.12 Run enable 1, 120.19 Enable start signal

Viat: 5E06 Main contactor fault
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DxT-moduulien lisdasetukset ja diagnostiikka

Parametrit: 195.01 Supply voltage

Varoitukset: AE61 Overvoltage, AE62 Undervoltage, AE69 Synchronization, AE6B Input
phase lost,

Viat: 2E00 Overcurrent, 2E09 DC short circuit, 3E05 DC link undervoltage, 3E06 BU DC
link difference, 3E07 BU voltage difference, 3EOF Synchronization, 5E17 Running fault of
12 pulse, 8E00 Overvoltage

Sovellusohjelmointi

Huomautus: Tama ohjelmaversio ei tue tatd ominaisuutta.

Laiteohjelmiston toimintoja voidaan laajentaa sovellusohjelmoinnin avulla. (Taajuusmuuttajan
vakiotoimitus ei sisalla sovellusohjelmaa.) Sovellusohjelmia voidaan rakentaa IEC-61131-stan-
dardin mukaisista toimintolohkoista. Joitakin parametreja kaytetaan laiteohjelmiston toiminto-
lohkojen tuloina, joten niitd voidaan muuttaa myds sovellusohjelman kautta.

Ohjausliitannat

Ohjelmoitavat analogiatulot

Ohjausyksikdssa on kaksi ohjelmoitavaa analogiatuloa. Kukin tulo voidaan maarittaa erik-
seen jannitetuloksi (0/2...10 V tai -10...10 V) tai virtatuloksi (0/4...20 mA) ohjausyksikon
siirtoliittimella tai kytkimella. Kukin tulo voidaan suodattaa, invertoida tai skaalata. Analo-
giatulojen maaraa voidaan lisata I/O-laajennuksilla (FIO-11 tai FAIO-01).

Analogisia tulosignaaleja voidaan kayttaa DxD-sillassa seuraavissa tapauksissa:

1. Jos DxD-sillan tasajannitevalipiirin jannitteenvalvontatoiminto on aktivoitu ohjausohjel-
massa, ohjelma oletusarvoisesti lukee mitatun jannitteen virtasignaalina analogiatu-
losta Al2 (valinnainen). Katso parametri 195.40 DC voltage source. Parametri 195.01
Supply voltage aktivoi toiminnon, jos kokoonpanossa on diodi-diodisilta.

2. Jos DxD-syodttdyksikdssa on latauspiiri, tasajannitevalipiirin jAnnitemittaus kytketaan
oletusarvoisesti analogiatuloon Al2. Katso parametri 795.40 DC voltage source. Lisa-
tietoja on toimituskohtaisissa piirikaavioissa ja kohdassa DxD-syottéyksikén lataami-
nen sivulla 35.

3. Erityinen sovellusohjelma voi kayttaa analogiatuloja. Vakiokokoonpanoon ei kuulu
sovellusohjelmaa, mutta asiakas voi kehittaa sellaisen itse. Lisatietoja on kohdassa
Sovellusohjelmointi sivulla 21.

Asetukset
Parametriryhma 112 Standard Al (sivu 60).
Ohjelmoitavat analogialahdot

Ohjausyksikdssa on kaksi virran (0...20 mA) analogialéhtda. Kukin 1&htd voidaan suodat-
taa, invertoida tai skaalata. Analogialahtdjen maaraa voidaan lisata 1/0-laajennuksilla
(FIO-11 tai FAIO-01).

Asetukset

Parametriryhma 113 Standard AO (sivu 63).
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Ohjelmoitavat digitaaliset tulot ja lahdot

Ohjausyksikdssa on kuusi digitaalituloa, digitaalinen kaynnistyksen lukitustulo ja kaksi
digitaalista tuloa/laht6a.

Digitaalituloa/lahtda DIO1 voidaan kayttaa digitaalitulona, digitaalilahténa tai taajuustu-
lona; DIO2:ta voidaan kayttaa digitaalitulona tai digitaalilahténa.

Digitaalitulojen/lahtdjen maaraa voidaan lisata I/O-laajennuksilla (FIO-01, FIO-11 tai FDIO-01,
katso Ohjelmoitavat I/O-laajennukset jaliempana).

Huomautus: Ald muuta varattujen digitaalitulojen (tai lahtéjen, mikéli sellaisia on) asetuk-
sia. Katso kohta Varatut digitaalitulot ja relelédhdét sivulla 42.

Asetukset
Parametriryhmat 770 Standard DI, RO (sivu 53) ja 111 Standard DIO, Fl, FO (sivu 58).

Ohjelmoitavat relelahdot

Ohjausyksikdssa on kolme relelahtda. Relelahtdjen maaraa voidaan lisata 1/0-laajennuk-
silla (FIO-01 tai FDIO-01).

Huomautus: Al4 muuta varattujen relelahtdjen asetuksia. Katso kohta Varatut digitaalitu-
lot ja relelédhdét sivulla 42.

Asetukset
Parametriryhma 1710 Standard DI, RO (sivu 53).

Ohjelmoitavat I/O-laajennukset

Tulojen ja Iahtéjen maaraa voidaan lisata I/O-laajennusmoduuleilla. 1/0-konfigurointipara-
metreilla voidaan valita maksimimaara eri I/O-moduuliyhdistelmilla kaytettavissa olevia DI-
, DIO-, Al-, AO- ja RO-liitantoja. Korttipaikkojen maaraa voidaan lisata I/O-laajennusmo-
duulilla (FEA-0x).

Mahdolliset I/O-yhdistelmat esitetdan alla olevassa taulukossa.

Digitaali- Analogiatu-
Siiainti Digitaalitulot 1/0:t Iog: Analogia- Releldhdot
) (D1) (Al Iihdst (AO) (RO)
(DIO)
Ohjausyksikkd 7 2 2 2 3
F10-01 - 4 - - 2
FlO-11 - 2 3 1 -
FAIO-01 - - 2 2 -
FDIO-01 3 - - - 2

Parametriryhnmien 114 Extension I/O module 1...116 Extension I/O module 3 avulla voi-
daan aktivoida ja konfiguroida kolme |/O-laajennusmoduulia.

Huomautus: Kunkin parametriryhman parametrit nayttavat kyseisen laajennusmoduulin
tulojen arvot. I/0O-laajennusmoduulien tuloja voidaan kayttaa signaalinlahteina vain naiden
parametrien avulla. Muodosta yhteys tuloon valitsemalla Iahteenvalintaparametrin asetuk-
seksi Other ja maarittamalla sitten asianmukainen arvoparametri (digitaalisignaalien
tapauksessa myds bitti) ryhmassa 114, 115 tai 116.
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Asetukset

Parametriryhméat 774 Extension I/O module 1 (sivu 66), 115 Extension I/O module 2
(sivu 87), 116 Extension I/0 module 3 (sivu 85) ja 112 Standard Al (sivu 60).

Kenttavaylaohjaus

Diodisy6ttoyksikkd voidaan kytked ensisijaiseen ohjausjarjestelmaan lisdvarusteena han-
kittavan kenttavaylasovittimen kautta. Katso luku Kenttédvéayldohjaus kenttdvéaylasovittimen
kautta (sivu 183).

Asetukset

Parametrirynmat 150 FBA (sivu 110), 151 FBA A settings (sivu 113), 152 FBA A data in
(sivu 115), 153 FBA A data out (sivu 115), 154 FBA B settings (sivu 115), 155 FBA B data
in (sivu 116) ja 156 FBA B data out (sivu 117).
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Ulkoisen saatimen liitanta

Yleinen

Diodisyottoyksikko voidaan kytkea ulkoiseen saatimeen (esimerkiksi ABB AC 800M) joko
valokuitukaapeleilla tai kierretylla parikaapelilla. ACS880 on seka ModuleBus- etta Drive-
Bus-yhteensopiva. Huomaa, etta jotkin DriveBus-toiminnot, kuten BusManager, eivat ole
tuettuja.

Topologia

Seuraavassa on esimerkki ZCU- tai BCU-pohjaisen diodisyottoyksikon kytkennasta valo-
kuitukaapelilla.

Jos diodisyottoyksikdssa on ZCU-ohjausyksikkd, tarvitaan lisaksi FDCO-DDCS-tiedonsiir-
tomoduuli; jos diodisyo6ttoyksikdssa on BCU-ohjausyksikko, tarvitaan RDCO- tai FDCO-
moduuli. BCU-yksikdssa on oma erillinen korttipaikka RDCO-moduulille. BCU-yksikdssa
voidaan kayttaa myoés FDCO-moduulia, mutta talléin moduuli kayttaa yhden lisdvaruste-
moduulipaikan. My6s rengas- ja tahtikytkennat ovat mahdollisia jokseenkin samaan
tapaan kuin isanta/orja-kytkenndissa; huomattavin ero on, ettd ulkoinen saataja kytketaan
RDCO-moduulin kanavaan CHO kanavan CH2 sijaan. FDCO-tiedonsiirtomoduulin kanava
voidaan valita vapaasti.

‘ ’ Ohjausyksikkd (BCU)
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Ulkoinen saadin voidaan myos kytkea D2D-liittimeen (RS-485) suojatulla kierretylla kak-
soisparikaapelilla. Yhteys valitaan parametrilla 760.51 DDCS controller comm port.

Tiedonsiirto

Tiedonsiirto saatajan ja diodisyottoyksikon valillda muodostuu dataseteista, joissa on kolme
16-bittistd sanaa. Saataja l1ahettda datasetin diodisyottoyksikkdodn, joka palauttaa saata-
jalle seuraavan datasetin.

Tiedonsiirrossa kaytetdan datasetteja 10...33. Datasettien sisaltd voidaan maarittaa
vapaasti, mutta datasetti 10 sisaltaa yleensa ohjaussanan, kun taas datasetti 11 palauttaa
tilasanan ja valitut oloarvot.

Ohjaussanaksi maaritetty sana on sisaisesti yhteydessa laitteen logiikkaan; bittien koo-
daus on esitetty kohdassa Kenttédvéayldn ohjaussanan sisélté (sivu 186). Tilasanan koo-
daus on esitetty kohdassa Kenttédvayléan tilasanan sisélté (sivu 188).
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Oletuksena on, etta datasetit 32 ja 33 on varattu postilaatikkopalvelulle, joka mahdollistaa
parametriarvojen asettamisen tai tiedustelemisen seuraavasti:

Séaadin

-

Diodisyottoyksikkoon
kirjoitettava parametri

Lahetysosoite Datasetti
Arvo = 37653* B
Lahetystiedot Datasetti
Arvo = 1234 u
Lahetysosoite Datasetti
takaisinkytkenta @

}%i

ACS880

-

Par.

Arvo

147,21

1234

;

Arvo = 37653*
Diodisyottoyksikosta luettava
arametri

147,22

4300

iedusteluosoite Datasetti
Arvo = 37654** 32.3
Tiedustellut tiedot  [Datasett
Arvo = 4300 332
Tiedusteluosoite Datasetti
takaisinkytkenta 333

Arvo = 37654**
J

* 147,21 ->93 h.15 h -> 9315 h -> 37653
** 147,22 -> 93 h.16 h -> 9316 h -> 37654

Parametrilla 760.64 Mailbox dataset selection voidaan valita datasetit 24 ja 25 datasettien

32 ja 33 sijaan.

Datasettien paivitysaikavalit ovat:
* Datasetit 10...11: 2 ms

e Datasetit 12...13: 4 ms
e Datasetit 14...17: 10 ms
e Datasetit 18...25, 32, 33: 100 ms.

Asetukset

Parametriryhnmat 1760 DDCS communication (sivu 117), 161 DDCS transmit (sivu 118) ja
162 DDCS receive (sivu 121).
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DDCS-tiedonsiirto vaihtosuuntaajayksikkoon

DDCS-yhteytta kaytetaan tietojen siirtdmiseen syo6ttdyksikon ja vaihtosuuntaajayksikon
valilla. Vaihtosuuntaajayksikkd voi antaa syo6ttoyksikolle DDCS-yhteyden kautta lataus- ja
kaynnistyskomentoja. Jos syottoyksikkd saa kaynnistys- tai latauskomennon, se sulkee
syottdyksikdn paakontaktorin ja aloittaa tasasuuntauksen.

Diodisy6ttoyksikon ohjausohjelma tukee DDCS-tiedonsiirtoprotokollaa. DDCS-yhteytta
voidaan kayttaa tietojen siirtdmiseen syottdyksikodn ja vaihtosuuntaajayksikon valilla.
DDCS-yhteyden avulla voidaan ohjata ja valvoa vaihtosuuntaaja- ja diodisyottoyksikoita
yhden kenttavaylasovittimen kautta (vaihtosuuntaajayksikdssa).

Jarjestelman rakentaja voi hankkia syottdmoduulien DDCS-tiedonsiirron fyysista yhteytta
varten tarvittavat kaapelit ja sovittimet ABB:Ita ja asentaa ja maarittaa liitannan itse. Saat
lisatietoja ABB:Ita.

Syottoyksikdn ohjausohjelmassa on parametrit DDCS-yhteyden maarittdmista varten.
Kayttoéonottoasiantuntija voi maarittaa tiedot, jotka syottdyksikko lahettaa vaihtosuuntaaja-
yksikoihin tai lukee niista. Lisatietoja DDCS-yhteydesta on kohdassa Diodisyéttéyksikon ja
vaihtosuuntaajayksikén vélisen tiedonsiirron méaarittdminen sivulla 191.

Asetukset ja vianhaku

Parametrit: parametriryhmat 160 DDCS communication, 161 DDCS transmit, 162 DDCS
receive

Varoitukset: AE6D DDCS controller comm loss
Viat: 7E11 DDCS controller comm loss

Tietojen tallennusparametrit

Tietojen tallennukseen on varattu 24 parametria (kuusitoista 32-bittista ja kahdeksan 16-bit-
tista parametria). Parametrit ovat itsenaisia, ja niitd voidaan kayttaa liitantaan, testaukseen ja
kayttoonottoon. Ne voidaan kirjoittaa ja lukea kayttamalld muiden parametrien kohde- tai
ldahdevalintoja.

Asetukset
Parametriryhma 747 Data storage (sivu 108).
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Ohjelmoitavat suojaustoiminnot
Ulkoiset tapahtumat (parametrit 737.01...737.10)

Ulkoinen tapahtumasignaali voidaan kytkea valittuun tuloon. Kun signaali haviaa, luodaan
ulkoinen tapahtuma (vika, varoitus tai pelkka lokimerkinta).

Paikallisen ohjauksen katkoksen tunnistus (parametri 749.05)

Parametrilla valitaan, kuinka diodisyottoyksikkd reagoi ohjauspaneelin tai PC-tyokalun
yhteyden katkeamiseen.

Maavuotovian lahteen valinta (parametri 737.28)

Parametri maarittaa, mihin digitaalituloon tai digitaalituloon/l&aht66n maavuotovika on kytketty.

Ulkoisen maavuototoiminnon valinta (parametri 7371.29)

Parametri maarittaa, miten diodisyottdyksikkd reagoi, jos jarjestelmassa havaitaan ulkoi-
nen maavuoto.

Sulakkeen laukaisun vikalahde (parametri 737.38)

Parametri maarittaa, mihin digitaalituloon tai digitaalituloon/Iaht66n sulakelaukeamisvika
on kytketty.

Jarrukatkojan vikalahde (parametri 737.39)

Parametri maarittaa, mihin digitaalituloon tai digitaalituloon/Iahtoon jarrukatkojavika on kytketty.

Latausyrityslaskuri (vain DxD-moduuleissa)

Ohjausohjelma valvoo latausyritysten maaraa latauspiirin ylikuumenemisen estamiseksi.

Asetukset ja vianhaku

Parametrit: 720.50 Charging overload event sel
Varoitukset: AE85 Charging count

Viat: 3E09 Charging count

Automaattinen vian kuittaus

Diodisyottoyksikko voi kuitata automaattisesti ylijannite- ja alijanniteviat seka ulkoiset viat.
Automaattisesti kuitattava vika voi myos olla kayttajan maarittama.

Automaattiset viankuittaukset ovat oletusarvoisesti poissa kaytdsta, ja kayttajan taytyy
aktivoida ne erikseen.

Asetukset
Parametrit 131.12...131.16 (sivu 96).
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DxD-moduulin valinnaiset ylijannite- ja alijannitesuojaukset

Ohjausohjelma aktivoi tasajannitevalvontatoiminnon automaattisesti, kun se havaitsee,
ettd kayttaja on maarittanyt syoéttdjannitearvon (parametri 195.01 Supply voltage). Kun toi-
minto on aktiivisena, se valvoo oletusarvoisesti tasajannitteen oloarvoa analogiatulon Al2
kautta (katso parametri 195.40 DC voltage source). Tasajannitevalipiirin latauslogiikka
kayttaa mitattua jannitearvoa lisalatauspiirin on/off-ohjaukseen kaynnistyksen aikana. Val-
vontatoiminto havaitsee myds mahdolliset ylijannite- ja alijannitetilanteet: jos mitattu sig-
naali ylittaa ylijanniterajan tai alittaa alijanniterajan, ohjausohjelma laukaisee vian ja avaa
paakontaktorin/-katkaisijan.

Huomaa: Tasajannitteen valvonta ja/tai siihen liittyva mittauspiiri eivat ole kaytossa laite-
kaappiin asennetuissa ilmajaahdytetyissa tyypin ACS880-307 (+A003) syottdyksikoissa.
Naissa yksikoissa on aina ABB:n vaihtosuuntaaja, jolla on oma tasajannitevalipiirin lataus-
piiri. TAman vuoksi syottdyksikdssa ei tarvitat yhteista latauspiiria, eika jannitteen valvonta
ole tarpeen. Samasta syysta jannitteen valvontaa ei tarvita mydskaan tyypillisessa syotto-
moduuliasennuksessa. Katso myo6s kohta DxD-syéttéyksikén lataaminen sivulla 35.

Huomaa: Analogiatulo Al2 on oletusarvoisesti varattu jannitteen mittaukselle, kun valvon-
tatoiminto on aktiivisena. Al2-signaalin kasittelyn maarittavilld parametreilla on seuraavat
valmiiksi valitut oletusarvot valvontatoimintoa varten:

Al2-liitdntadan kytketty signaalialue 0...20 mA vastaa ohjausohjelman todellista tasa-
jannitealuetta 0...1 920 V DC.

Asetukset ja vianhaku

Parametrit: 795.01 Supply voltage, 195.40 DC voltage source
Viat: 3E04 LSU charging busbar fault, 3E05 DC link undervoltage

Lampotilan valvonta

Lampokytkimet valvovat diodisyottoyksikon sisalampétilaa. Kytkimet on kytketty sarjaan ja
yhdistetty ohjausyksikon digitaalituloon (DI; 1 = OK, 0 = ylilampd). Kun jarjestelmassa on

ylildmpda, kytkin avautuu ja ohjausohjelma muodostaa ensin varoituksen ja sitten, jos yli-
[Bmmon ilmaisin pysyy aktiivisena maaritetyn viiveen ajan, laukaisee syottoyksikon vikati-
lan. Kayttaja voi sdataa vikalaukaisun viivettd parametrilla 770.06 DI1 OFF delay.

ZCU- ja BCU-ohjausyksikkddn integroitu lampoéanturi valvoo ohjauskortin ymparistén lam-
potilaa. BCU-ohjausyksikkd valvoo myés useita muita DxT-moduulin sisaisia lampétila-
antureita.

Asetukset ja vianhaku
Parametrit: 170.06 DI1 OFF delay

Varoitukset: AE60 Control board temperature

Vika: 4E06 Cabinet temperature fault, 4E07 Control board temperature
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DxT-moduulien lisdasetukset ja diagnostiikka

Parametrit: 101.31 Ambient temperature, 105.11 Converter temperature %

Varoitukset: AE14 Excess temperature, AE15 Excess temperature difference, AE60 Cont-
rol board temperature, AE6C. Semiconductor temperature

Viat: 4E03 Excess temperature, 4E04 Excess temperature difference, 4E07 Control board
temperature, 4E08. Semiconductor temperature

Huoltoajastimet ja -laskurit

Ohjelmassa on kuusi eri huoltoajastinta tai -laskuria, jotka voidaan maarittda antamaan
varoitus, kun ennalta maaritetty raja on saavutettu. Viestin sisaltéa voidaan muokata
ohjauspaneelista valitsemalla Settings — Edit texts.

Ajastin/laskuri voidaan asettaa valvomaan mitd tahansa parametria. Tdma toiminto on eri-
tyisen hyddyllinen huoltomuistutuksena.

Laskureita on kolmea tyyppia:

* Paalldoloajan laskuri. Mittaa, miten pitkdan binaarildhde (esimerkiksi tilasanan bitti) on
aktiivinen.

¢ Signaalin reunan laskuri. Laskurin arvo lisdantyy aina, kun valvotun binaarildhteen tila
muuttuu.

* Arvolaskuri. Laskuri laskee oloarvonsa integroimalla valvotun arvon ajan suhteen. Jos
esimerkiksi tehoa valvotaan arvolaskurilla, laskuri laskee ja ndyttda kumulatiivisen
energian. Kayttaja voi myos maarittaa laskurille raja-arvoja ja valita ilmoitusviesteja.

Asetukset

Parametrirynma 133 Generic timer & counter (sivu 100).
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Kuormitusanalyysi

Huippuarvojen kirjaus

Kayttaja voi valita signaalin, jota huippuarvojen kirjaustoiminto valvoo. Kirjaustoiminto tal-
lentaa signaalin huippuarvot seka ajan, jolloin huippuarvo esiintyi. Muita tallennettavia tie-
toja ovat verkkovirta, tasajannite ja teho huippuarvon hetkella. Huippuarvoa seurataan

2 millisekunnin valein.

Amplitudin kirjaus
Ohjausohjelmassa on kaksi amplitudin kirjaustoimintoa.

Amplitudin kirjaustoiminnolla 2 kayttaja voi valita signaalin, jota seurataan 200 ms:n valein.
Kayttaja voi myos maarittaa arvon, joka vastaa 100:aa prosenttia. Keratyt naytteet lajitel-
laan amplitudin mukaan kymmeneen kirjoitussuojattuun parametriin. Kukin parametri
edustaa 10 prosenttiyksikdn amplitudialuetta. Alueen sisaltamien naytteiden prosent-
tiosuus tulee nakyviin.
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Amplitudialueet (parametrit 736.40...136.49)

Amplitudin kirjaustoiminto 1 on kiinnitetty valvomaan vaihtovirtaa (707.02 Line current),
eika sita voi nollata. Amplitudin kirjaustoiminnossa 1 signaalin arvo 100 % vastaa taajuus-
muuttajan maksimilahtdvirtaa. Mitattu virta kirjautuu jatkuvasti muistiin. Parametrit
136.20...136.29 ilmaisevat naytteiden jakauman.

Asetukset

Parametrirynma 136 Load analyzer (sivu 105).
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DxD-moduulien (ZCU) oletusarvoiset I/O-ohjauskytkennat

Relelahdo6t XRO1...XRO3
XRO1: Kdynnissi 1) (vetas = kaynnissa) —1_NO
250 VAC / 30 VDC T CoM
2A NC
XRO2: Vika (1) 2) (vetaa = ei imaise vikaa) —1_NO
250 VAC / 30 VDC T CoMm
2A NC
XRO3: Padkatkaisijan (MCB:n) ohjaus 2) (vetaa = paakontaktori kiinni) | NO
250 VAC / 30 VDC ] CoMm
2A NC
Jannitesyotto XPOW

GND
24V DC,2A YV
Ohjejannite ja analogiatulot J1, J2, XAl
Al1/AI2 virran/jannitteen valinta H'_U AlPHY
Oletusarvoisesti ei kaytdssa Al2—
0(4) ... 20 mA, Ry, = 100 ohm %) Al2+
Oletusarvoisesti ei kaytdssa Al1—
0(2) ... 10V, Ry, > 200 kohm 4 AT+
Maa AGND
—-10V DC, R__1...10 kohm -VREF
10 VDC, R_1...10 kohm +VREF
Analogialahdot
Nolla?) 0 ... 20 mA, R_ < 500 ohm AfgzD
Nolla®) 0 ... 20 mA, R, < 500 ohm Afgf
Taajuusmuuttajien vilinen liitanta (ei oletuksena kytkettyna) J3, XD2D
Taajuusmuuttajien valisen litdnnan paatevastus ) ON .== OFF

Suojavaippa 4
Taajuusmuuttajien valinen liitdnta BGAND 2
B 1

XSTO-liitanta XSTO
XSTO-liitdnta. Molempien virtapiirien (tehomoduuli ja ohjausyksikk®) on oltava :mf g
suljettuina, jotta syottdyksikko voi kdyda tai se voidaan kaynnistaa. (IN1:n ja IN2:n
on oltava kytkettynd OUT-liitant&zn.) 9 SGND | 2

ouT 1
Digitaalitulot XDI
Kuittaus <) (0 -> 1 = vian kuittaus) DI6
Oletusarvoisesti ei kaytdssa. Maasulun valvonnan lisdvaruste kayttaa digitaalituloa DI5. DI5
Apujannitepiirin johdonsuojakatkaisijan vika % DI4
MCB kv °/ (1 = paakatkaisija/kontaktori kiinni) DI3
Kay / kayntilupa <) (1 = kay / kayntilupa) DI2
Lampévika®) (0 = ylilampd) DI
Digitaalitulot/-lahd6t XDIO
Oletusarvoisesti ei kaytossa DIO2
Oletusarvoisesti ei kaytdssa DIO1
Maadoituksen valinta // =,
Apujanniteldhto, lukituksen digitaalitulo XD24
Digitaalitulon/-Iahdén maa DIOGND
+24 V DC 200 mA ® +24VD
Digitaalitulojen maa (yhteinen) DICOM
+24 V DC 200 mA ®) +24VD
Oletusarvoisesti ei kaytdssa DIIL
Turvatoimintomoduulin liitédnta (ei kdytossa syottoyksikoissa) X12
Ohjauspaneelin liitdnta X13
Muistiyksikon liitanta X205
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Huomaa:
Johdinkoot ja kiristysmomentit: 0,5 ... 2,5 mm? (24...12 AWG) ja 0,5 Nm-yksilankaisille ja kerratuille johtimille.
Koska samaa ohjausohjelmaa kaytetaan erilaisissa diodisy6ttotyypeissa, oletuskytkentdja ei voi kayttaa kai-

kissa jarjestelmissa. Joissakin yksikdissa on esimerkiksi tasajannitevalipiirin lataus, kun taas toisissa ei. Para-
metrien oletusasetukset ja I/O-litdnnat ovat oikeat laiteversiolle, jossa ei ole latauspiiria.

Yksittaiselle nestejadhdytteiselle ACS880-taajuusmuuntajalle optimoidut I/O-oletusarvot voidaan ottaa kayt-
t66n aktivoimalla parametrin 195.20 HW options word 1 bitti 15. Asetuksen I/O-liitdnnat nakyvat esimerkkipiiri-
kaavioissa.

D Signaalin kaytté ohjausohjelmassa. Jos parametrin 120.30 External charge enable arvoksi on maaritetty
Yes, ohjausohjelma varaa I/O-liittimen ulkoisen latauspiirin ohjaukseen ja valvontaan, ja kirjoittaminen para-
metreihin 170.24 RO1 source ja 110.30 RO3 source estetaan. Jos arvo on No, I/O-liitinté voi kayttdd muihin
tarkoituksiin.

2) Signaalin oletuskayttd ohjausohjelmassa. Kayttétapaa voi muuttaa parametrilla. Toimituskohtaisissa piirikaa-
vioissa on tietoja toimituskohtaisesta kayttdtavasta.

8) Virran [0(4)...20 mA, Ri, = 100 ohm] tai jannitteen [0(2)...10 V, R;, > 200 kohm] tulo valittu siirtoliittimella J1.

Asetuksen muuttaminen vaatii ohjausyksikén uudelleenkdynnistyksen. Huomautus: Jos parametri 195.01
Supply voltage on oletusarvossa (Not given), analogiatulo Al2 ei ole kdytdssa. Jos parametrille on valittu jokin
muu arvo, ohjausohjelma lukee mitatun tasajannitteen analogiatulosta Al1 tai Al2. Katso toimituskohtaisia piiri-
kaavioita tai kysy ABB:lta lisatietoja mittauspiirin johdotuksista ja komponenteista.

4) Viirran [0(4)...20 mA, R;, = 100 ohm] tai jannitteen [0(2)...10 V, R;, > 200 kohm] tulo valittu siirtoliittimella J2.
Asetuksen muuttaminen vaatii ohjausyksikdn uudelleenkaynnistyksen.

5 Taytyy olla ON-asennossa, kun taajuusmuuttaja on taajuusmuuttajien valisen liitdnnan (D2D) ensimmainen
tai viimeinen yksikko.

6) Signaalin kayttd ohjausohjelmassa. Kayttdtapa on aina sama, eik sité voi muuttaa parametrilla.

7) Maarittaa, erotetaanko DICOM ja DIOGND (eli yhteinen referenssi kelluville digitaalituloille).
==+ DICOM kytketty DIOGND-liittimeen. <== DICOM ja DIOGND erotettu.

8) Naiden Iahtdjen kokonaiskapasiteetti on 4,8 W (200 mA / 24 V), josta vahennetaan DIO1- ja DIO2-liitantdjen
kuluttama teho.

9) T4ta tuloa kaytetaan vain vaihtosuuntaajayksikoissa, ei syottoyksikdissa. Tama tulo toimii aitona Safe torque
off -tulona vain ohjausyksikoissa, joilla ohjataan vaihtosuuntaajayksikkda. Muissa sovelluksissa (esimerkiksi
sy6ttd- tai jarruyksikdissa) IN1- ja/tai IN2-litdnnén avaaminen pysayttaa yksikon, mutta ei ole aito turvatoi-
minto.
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XD2D Taajuusmuuttajien valinen liitinta
1 B
2 B NG~ Teaiuusmuuttajien vaiinen litinté (ei oletuksena kiiytossé)
4 Vaippa
X485 RS485-liitanta
5 B
6 A Ei kéytoss (ei oletuksena kaytossa)
7 BGND
8 Vaippa
XRO1...XRO3 Releldhdot
— XRO1: Kaynnissa <) (vetad = kaynnissa)
250 VAC/30VDC/2A
I
— XRO2: Vika(-1) ? (vetaa = ei vikaa)
250 VAC/30VDC/2A
I
_—/‘/ XRO3: MCB:n ohjaus '/ (vetda = sulkee paakontaktorin/katkaisijan)
250 VAC/30VDC/2A
I
X XSTO-liitanta
1 XSTO-liitanta. Molempien virtapiirien (tehomoduuli ja ohjausyksikk®) on oltava
2 suljettuina, jotta syottdyksikko voi kdyda tai se voidaan kaynnistaa. (IN1:n ja
3 IN2:n on oltava kytkettyna OUT-liitantsan.) &
4
5
d SOND | i kaytossa
8 SGND
XDI Digitaalitulot
1 DI1 Lampdvika®) (0 = ylilampd)
2 DI2 Kay/kayntilupa <) (1 = kay/kayntilupa)
3 DI3 MCB kv " (0 = paakontaktori/katkaisija auki)
4 DI4 Apujannitepiirin johdonsuojakatkaisijan vika </
5 DI5 Oletusarvoisesti ei kaytossa. Voidaan kayttaa esimerkiksi maasulkuvalvontaan.
6 DI6 Kuittaus <’ (0 -> 1 = vian kuittaus)
7 DIIL Oletusarvoisesti ei kaytossa. Voidaan kayttaa esimerkiksi hatapysaytykseen.
XDIO Digitaalitulot/-lahd 6t
DIO1 Oletusarvoisesti ei kaytossa
DIO2 Oletusarvoisesti ei kaytossa
DIOGND | Digitaalitulon/-lahdén maa
DIOGND | Digitaalitulon/-lahdén maa
XD24 Apujannitelahto

+24VD

+24 V DC 200 mA®)

DICOM

Digitaalitulon maa

+24VD

+24 V DC 200 mA®

DIOGND

Digitaalitulon/-Iahdén maa

DICOM = DIOGND

Maadoituksen valintakytkin

XAl

Analogiatulot, ohjejannitelahto

+VREF

10VDC, R 1...10 kohm

-VREF —-10V DC, R, 1...10 kohm
AGND Maa
Al1+ Oletusarvoisesti ei kaytossa.

0(2)...10 V, Ry, > 200 kohm®

Oletusarvoisesti ei kaytossa.
0(4)...20 mA, Ry, = 100 ohm ¥

Analogialahdot

Nolla 2 0...20 mA, R, < 500 ohm

Nolla 2 0...20 mA, R_ < 500 ohm

Ulkoinen syo6tto

24V DC, 2,05A

Turvatoimintomoduulin liitanta (ei kaytossa syottoyksikoissa)

Ohjauspaneelin liitdnta

X205

Muistiyksikon liitédnta
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Ylla olevassa taulukossa on esitetty sydtdyksikdn ohjausliitdnnat seka signaalien oletusar-
voinen merkitys tai kayttd syottdyksikon ohjausohjelmassa.

BCU-ohjausyksikén ja DxT-moduulien valilla on lisaksi valokuituliitantéja.

Huomaa:

Johdinkoot ja kiristysmomentit: 0,5...2,5 mm? (24...12 AWG) ja 0,5 Nm-seka yksilankaisille etta kerratuille joh-
timille.

Koska samaa ohjausohjelmaa kaytetaan erilaisissa diodisyottotyypeissa, oletuskytkentdja ei voi kayttaa kai-
kissa jarjestelmissa. Joissakin yksikdissa on esimerkiksi tasajannitevalipiirin lataus, kun taas toisissa ei. Para-
metrien oletusasetukset ja I/O-litdnnat ovat oikeat laiteversiolle, jossa ei ole latauspiiria.

R Signaalin kayttd ohjausohjelmassa. Kayttotapa on aina sama, eika sita voi muuttaa parametrilla.

2) Signaalin oletuskaytté ohjausohjelmassa. Kayttdtapaa voi muuttaa parametrilla. Toimituskohtaisissa piirikaa-
vioissa on tietoja toimituskohtaisesta kayttétavasta.

3) Virran [0(4)...20 mA, R;, = 100 ohm] tai jannitteen [0(2)...10 V, R;, > 200 kohm] tulo valitaan kytkimella Al1.
Asetuksen muuttaminen vaatii ohjausyksikdn uudelleenkdynnistyksen.

4) Viirran [0(4)...20 mA, R;, = 100 ohm] tai jannitteen [0(2)...10 V, R;, > 200 kohm] tulo valitaan kytkimella Al2.
Asetuksen muuttaminen vaatii ohjausyksikdn uudelleenkdynnistyksen.

5 Taytyy olla ON-asennossa, kun taajuusmuuttaja on taajuusmuuttajien valisen litdnnan (D2D) ensimmainen
tai viimeinen yksikko.

6) Naiden Iahtdjen kokonaiskapasiteetti on 4,8 W (200 mA / 24 V), josta vahennetaan DIO1- ja DIO2-liitantdjen
kuluttama teho.

) Maarittaa, erotetaanko DICOM ja DIOGND (eli yhteinen referenssi kelluville digitaalituloille).
DICOM = DIOGND ON: DICOM kytketty DIOGND-liittimeen. EI KAYTOSSA: DICOM ja DIOGND erotettu.

8) Tata tuloa kaytetaan vain vaihtosuuntaajayksikoissa, ei syottoyksikdissa. Tama tulo toimii aitona Safe torque
off -tulona vain ohjausyksikoissa, joilla ohjataan vaihtosuuntaajayksikkda. Muissa sovelluksissa (esimerkiksi
syotto- tai jarruyksikoissa) IN1- ja/tai IN2-litdnnan avaaminen pysayttaa yksikon, mutta ei ole aito turvatoi-
minto.
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DxD-syottoyksikon lataaminen

Lataus on aina tarpeen, jotta taajuusmuuttajan tasajannitevalipiirin kondensaattorit latautu-
vat pehmeasti. Purkautuneita kondensaattoreita ei siis saa kytkea tayteen syoéttdjannittee-
seen, vaan jannitettad on kasvatettava tasaisesti, kunnes kondensaattorit ovat latautuneet
ja valmiita normaalikayttoon.

Ohjausohjelmassa on syo6ttdyksikon lisdlatauspiirin ohjaustoiminto. Lataustoiminto on
vakioasetuksissa poissa kaytosta. Laitekaappiin asennetussa ilmajaahdytteisessa tyypin
ACS880-307 (+A003) syottoyksikdssa ei ole latauksen lisapiiria. Lisapiiria kaytetaan vain
runkokokojen R1i—R7i vaihtosuuntaajamoduuleissa, jotka lataavat tasajannitevalipiirin
kondensaattorit itse.

Syéttémoduulityypeissd ACS880-304 +A003 ja ACS880-304LC +A019 tasasuuntaajasilta
on ohjaamaton. Tasasuuntaajasilta ei pysty ohjaamaan tasavirtavalipiirin jannitetta tai
rajoittamaan tasavirtavalipiirin kondensaattoreiden latausvirtaa kaynnistyksessa. Siltaa
voidaan tdman vuoksi kayttda vain vaihtosuuntaajilla, joissa on sisaiset latauspiirit, tai
syottoyksikdssa on oltava erillinen ulkoinen latauspiiri. Ohjausohjelma sallii ulkoisen
latauspiirin kayton.

lImajaahdytteisissa diodisyottoyksikdissa tasajannitteen mittaussignaali on liitettava tuloon
Al2. Nestejaahdytteisissa diodisyottoyksikoissa vaihtosuuntaajayksikkd mittaa taajuus-
muuttajan tasajannitevalipiirin DC-jannitteen ja lahettda arvon diodisydttdyksikélle joko
analogisen tulon Al2 tai valokuituyhteyden kautta. DC-jannitelahde valitaan parametrilla
195.40 DC voltage source. Valintaa Al2 scaled value (oletusarvo) kaytetaan tyypillisesti
iimajaahdytteisissa diodisyottoyksikoissa ja valintaa External nestejaahdytteisissa diodi-
syottoyksikoissa. Jos diodisyottoyksikkd havaitsee ylijannite- tai alijannitetilanteen, yksikko
laukaisee paakontaktorin tai paakatkaisijan.

Lataus on valmis, kun tasajannite > 120.25 MCB closing level ja tasajannitteen dU/dt <
120.26 Maximum dU/dt. Jos latausaika ylittda arvon 120.23 Max DC charging time, syo6t-
toyksikkd laukaisee vian 3E08 LSU charging.

Ohjausohjelma valvoo latausyritysten maaraa latauspiirin ylikuumenemisen estamiseksi.
Jos tasajannitevalipiiria yritetdan ladata ulkoisesti yli kaksi kertaa viiden minuutin
kuluessa, jarjestelma asettaa kaynnistyksen eston (7106. 18 Start inhibit status word, bitti 9).
Kaynnistyksen esto poistuu viiden minuutin kuluttua ensimmaisesta latausyrityksesta.
Syottoyksikkd muodostaa lisdksi parametrilla 720.50 Charging overload event sel valitun
tapahtuman.

Jos syottoyksikkda kaytetaan taajuusmuuttajajarjestelmassa, jossa syottdyksikdn on huoleh-
dittava latauksesta, jarjestelmaan on asennettava lisalatauspiiri ja sy6ton ohjausohjelman
lataustoiminto on aktivoitava ja saadettava oikein. Jos tarvitset lisatietoja komponenttien
kaapeloinnista ja parametrien sdatamisesta, ota yhteys lahimpaan ABB:n edustajaan.
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Udc 100 % nimellisarvosta

120.25 MCB closing level Viive, jos parametri 120.28 MCB relay timing > 0
@ Oletuksena 80 %, DC voltage S ! Oletuksena O's, alue -6 ... 6 s

alue 75 ... 100 %

@ 120.26 Maximum dU/dt, oletuksena 50 V/s, alue 0 ... 200 V/s

Lataus valmis (ehdot 1, 2 ja 3 taytetty)

Udc 0 % nimellisarvosta

#ON=1 = 000000 i HON =1
#Charging = 1 L #Ready run=1
106.11 Main status word _gop = 1. Tassa nakyvat vain ne parametrin 706.11 Main status HON = 1 #Ready ref=1

word bitit, jotka liittyvat kaynnistysprosessiin. Muut paati- #Operating = 1
lasanan arvot ovat mahdollisia ohjauspaikasta ja muista
tekijoista riippuen (esimerkiksi bitti 9, kauko-ohjaus).

ON/OFF- tai START-
komento aktiivisesta
ohjauspaikasta

Charging closing Viive, jos parametri 120.28 MCB relay timing < 0

110.24 RO1 source Lataus B K~ Oletuksena O's, alue -6 ... 6 s

Viive, jos parametri 120.28 MCB relay timing > 0

MCB (RO3) MCB closing ~ ; Oletuksena O's, alue -6 ... 6's

Jos paluuarvo puuttuu
valvontaviiveen jalkeen,
jarjestelma muodostaa vian 5£06
Main contactor fault.

!

MCB:n paluuarvo DI3 stat

i
s ¢ Lataus valmis -tila on mahdollinen vasta, kun tdmé aika on kulunut.

@ i Jos lataus valmis -tilaa ei
120.23 Max DC charging time saavuteta ennen kuin tdma aika
Oletuksena 3 s, alue 0 ... 10's A on kulunut, jarjestelma
muodostaa vian 3£08 LSU
charging.

Asetukset ja vianhaku

Parametrit: 7710.24 RO1 source, 120.21 Delay for MCB DI3 supervision, 120.23 Max DC
charging time, 120.25 MCB closing level, 120.26 Maximum dU/dt, 120.28 MCB relay
timing, 120.30 External charge enable, 120.50 Charging overload event sel, 120.60 DC
voltage external unscaled, 120.61 External DC voltage scale, 195.01 Supply voltage,
195.40 DC voltage source

Viat: 3E08 LSU charging
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DxT-syottoyksikon lataaminen

Suurin ero tavallisen diodi-diodisillan ja ohjatun diodi-tyristorisillan valilla on ohjattavuu-
dessa. Diodien toimintaa ei voi ohjata, mutta tyristorit ovat ohjattavia: tyristorit voidaan
pitda suljettuina tai ohjata johtamaan virtaa eteenpain. Tyristoreja ohjaamalla voidaan
rajoittaa taajuusmuuttajan vaihtovirtaa kaynnistyksen yhteydessa ilman erillista latauspiiria
syottoyksikossa tai vaihtosuuntaajayksikoissa.

Ohjausohjelma lataa tasajannitevalipiirin suurentamalla sytytyskulmaa sen jalkeen, kun
paakontaktori/katkaisija on suljettu. Jos latausvirran huippuarvo on yli 30 % nimellisvir-
rasta, latausramppi pysahtyy. Rampin jalkeen syo6ttd siirtyy lataustilasta dioditilaan ja kayt-
tda 120 asteen sytytyspulsseja.

Asetukset ja vianhaku
Huomautus: Yleensa ei ole tarpeen maarittdd muita parametreja kuin 795.01 Supply voltage.
Parametrit: 720.21 Delay for MCB DI3 supervision, 195.01 Supply voltage

Varoitukset: AE61 Overvoltage, AE62 Undervoltage, AE69 Synchronization, AE6B. Input
phase lost

Viat: 2E00 Overcurrent, 2E09 DC short circuit, 3E05 DC link undervoltage, 3E06 BU DC
link difference, 3E07 BU voltage difference, 3EOF Synchronization, 5E06 Main contactor
fault, 5E17 Running fault of 12 pulse, 8E00 Overvoltage
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Supistettu ajo -toiminto

Supistetun ajon toiminto on kaytettavissa diodisyottdyksikodissa, jotka koostuvat rinnan kyt-
ketyista diodisyottdmoduuleista. Toiminto mahdollistaa kaytdn jatkamisen rajoitetulla vir-
ralla tilanteessa, jossa yksi (tai useampi) moduuli on poissa kaytosta esimerkiksi huollon
takia. Supistettu ajo on periaatteessa mahdollinen myés yhden moduulin kokoonpanossa,
mutta kaytdnnossa on valttdmatonta, ettéd kaytdéssa olevat moduulit pystyvat tuottamaan
vaihtosuuntaajamoduuleille riittavasti virtaa.

Diodisyottoyksikkoja voidaan poistaa vain rajallinen maara. Sallitut kokoonpanot esitetaan
seuraavissa taulukoissa.

Huomaa: Jos diodisyéttdbmoduuleja poistetaan, myos vastaavat AC-sulakkeet on poistettava.

6-pulssinen diodisyottoyksikko

Alkuperdinen kokoonpano | Sallitut kokoonpanot supistettua ajoa kaytettaessa

2 x DSU-moduuli 1 x DSU-moduuli

3xDSU 2 x DSU tai 1 x DSU

4 x DSU 3 x DSU tai 2 x DSU tai 1 x DSU

5x DSU 4 x DSU tai 3 x DSU tai 2 x DSU tai 1 x DSU

6 x DSU 5 x DSU tai 4 x DSU tai 3 x DSU tai 2 x DSU tai 1 x DSU

12-pulssinen diodisyottoyksikko

Huomaa: Supistettu ajo ei tdman oppaan julkaisuajankohtana ole kaytettavissa 12-pulssi-
sissa diodisyottoyksikoissa.

12-pulssisissa diodisyottoyksikdissa 12-pulssisen muuntajan molemmissa toisiokaa-
meissa on oltava sama maara diodisyottdbmoduuleja. Jos supistettua ajoa kaytetdan 12-
pulssisessa diodisyottoyksikdssa, on kaytosta poistettava kerrallaan kaksi diodisyottoyk-
sikkoa.

Alkuperdinen kokoonpano | Sallitut kokoonpanot supistettua ajoa kaytettaessa

4 xDSU 2xDSU

6 x DSU 4 x DSU tai 2 x DSU
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Supistetun ajon aktivointi

Huomaa: Kaappiin asennettavien taajuusmuuttajien asennuksessa tarvittavat kaapelointi-
tarvikkeet ja ilmavirtauksen estolevy ovat saatavana ABB:Ita ja sisaltyvat toimitukseen.

2 A VAROITUS! Noudata diodisy6ttoyksikdn turvaohjeita.

1.

Kytke syottdjannite ja muut DC-vaylaa syottavat lahteet (esimerkiksi DC/DC-muutta-
jat) irti diodisyottoyksikosta.

Jos diodisyo6ttdyksikdn ohjausyksikké saa virran viallisesta moduulista, asenna kyt-
kentaan laajennus ja liitd se johonkin jaljella olevista moduuleista.

Poista huollettava moduuli laitepaikasta. Ohjeita on moduulin laiteoppaassa.

Asenna ylamoduulin ohjaimeen ilmavirtauksen estolevy, jotta ilma ei virtaa tyhjan
moduulipaikan I1api.

Kytke virta diodisyottoyksikkoon.

Maarita jarjestelmassa olevien diodisyottdomoduulien maara parametriin 795.13
Reduced run mode.

Kuittaa kaikki viat ja kaynnista diodisyottoyksikko. Jarjestelma rajoittaa nyt enimmaisvir-
taa automaattisesti uuden kokoonpanon mukaisesti. Jos parametrin 795.13 arvo ei vas-
taa havaittujen moduulien maara3, jarjestelma muodostaa vian (5EO0E Reduced run).

Kun kaikki moduulit on asennettu takaisin paikoilleen, parametrin 195.13 Reduced run
mode arvoksi on palautettava 0, jolloin supistettu ajo poistuu kaytosta.

Asetukset ja vianhaku

Parametrit: 795.13 Reduced run mode, 195.14 Connected modules
Viat: 5EO0E Reduced run
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Kayttajalukitus

Tietoturvan parantamiseksi on suositeltavaa maarittda paasalasana, jolla voidaan estaa
esimerkiksi parametriarvojen muuttaminen seka laiteohjelmiston tai muiden tiedostojen
lataaminen.

nin ja uuden salasanan maarittdmisen laiminlydmisesta. Katso Kyberturvallisuutta

2 VAROITUS! ABB ei vastaa vahingoista, jotka johtuvat kayttajalukituksen aktivoin-
koskeva vastuuvapauslauseke (sivu 12).

Voit aktivoida kayttajalukon ensimmaisen kerran sy6ttamalla oletussalasanan 10000000
parametriin 196.02 Pass code. Tama tuo nakyviin parametrit 796.700...7196.102. Kirjoita
sitten uusi salasana parametriin 796.700 Change user pass code ja vahvista salasana
parametriin 196.101 Confirm user pass code. Maaritd kohdassa 7196.102 User lock func-
tionality toiminnot, jotka haluat estaa. Suositeltavaa on valita kaikki toiminnot, mikali sovel-
lus ei edellytd muuta.

Voit aktivoida lukon kirjoittamalla muun kuin oikean salasanan parametriin 796.02 Pass
code, aktivoimalla parametrin 196.08 Control board boot tai katkaisemalla virran. Kun luki-
tus on aktivoitu, parametrit 796.700...796.102 ovat piilotettuja.

Voit avata lukon kirjoittamalla salasanan parametriin 196.02 Pass code. Tama tuo para-
metrit 796.700...196.102 jalleen nakyviin.

Asetukset
Parametrit 796.02 (sivu 129) ja 196.7100...196.102 (sivu 132).
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Parametrit

Yleista

Tassa luvussa esitelldan ohjausohjelman parametrit ja oloarvot.

Termit ja lyhenteet

Termi Maaritelma

Oloarvo Syottdyksikdn mittaama tai laskema parametri tai parametri, joka sisaltaa tilatie-
don.

Oletus (Nakyy jaljempana olevassa taulukossa samalla rivilla parametrin nimen kanssa.)
Parametrin oletusarvo tehdasmakrossa.

FbEQ16 (Nakyy jaljempana olevassa taulukossa samalla rivilla parametrialueen tai valin-
nan kanssa.)
16-bittinen kenttavaylavastine. Ohjauspaneelissa nakyvan arvon ja kenttavaylatie-
donsiirrossa kaytetyn kokonaisluvun valinen skaalaus, kun 16-bittinen arvo on
valittu lahetettavaksi ulkoiseen jarjestelmaan.
Valiviiva ilmaisee, ettd parametria ei voi kayttaa 16-bittisessd muodossa.
Vastaavat 32-bittiset skaalaukset on lueteltu luvussa Parametrien lisétiedot
(sivu 135).

Muu Arvo saadaan muusta parametrista.
Kun arvoksi valitaan Muu, nayttéon tulee parametriluettelo, josta kayttaja voi valita
lahdeparametrin.
Huomautus: Lahdeparametrin on oltava 32-bittinen reaaliluku (liukuluku). Jos 18h-
teena halutaan kayttaa 16-bittista kokonaislukua (esimerkiksi jos se saadaan
ulkoisesta laitteesta datasetissa), voidaan kayttda muistipaikkaparametreja
147.01...147.08 (sivu 108).

Other [bit] Arvo saadaan muun parametrin tietysta bitista. Kun arvoksi valitaan Muu, nayttoon
tulee parametriluettelo, josta kayttaja voi valita lahdeparametrin ja bitin.

Parametri Kayttajan saadettavissa oleva diodisy6ttdyksikdn toimintaohje tai todellinen signaali.

p.y. Per yksikkd
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Varatut digitaalitulot ja relelahdot

Ala muuta varattujen digitaalitulojen tai releldhtdjen asetuksia. Laitekaappiin asennetun
ACS880-307- tai ACS880-307LC-Multidrive-jarjestelman digitaalitulot ja relelahdét on
yleensa maaritetty ja kytkennat asianmukaisiin ohjauspiireihin tehty jo tehtaalla. Katso

toimituskohtaisia piirikaavioita seka kohtia DxD-moduulien (ZCU) oletusarvoiset I/O-

ohjauskytkennét sivulla 31 ja DxT-moduulien (BCU) oletusarvoiset I/O-ohjauskytkennét

sivulla 33.

Parametriryhmien yhteenveto

moduulien muut oloarvot.

Ryhma Sisélto Sivu
01 Actual values Perusoloarvot sy6ttdyksikon valvontaan. 44
104 Warnings and faults Tietoja viimeksi ilmenneista varoituksista ja vioista. 45
105 Diagnostics Eri kayttdaikalaskurit ja diodisy6ttdyksikdn huoltoon liittyvat 46
mittaukset.
106 Control and status words | Ohjaus- ja tilasanat. 47
107 System info Laitteisto- ja laiteohjelmatiedot. 53
110 Standard DI, RO Digitaalitulojen ja relelahtdjen konfigurointi. 53
111 Standard DIO, FI, FO Digitaalitulojen/-laht6jen ja taajuustulojen/-laht6jen konfigurointi. 58
112 Standard Al Analogiatulojen konfigurointi. 60
113 Standard AO Analogialahtdjen konfigurointi. 63
114 Extension I/O module 1 I/O-laajennusmoduulin 1 asetukset. 66
115 Extension I/O module 2 I/O-laajennusmoduulin 2 asetukset. 81
116 Extension I/O module 3 I/O-laajennusmoduulin 3 asetukset. 85
119 Operation mode Ulkoisen ohjauspaikan lahteen ja kayttétilojen valinta. 88
120 Start/stop Kaynnistyksen/pysaytyksen ja kdynnin-/kaynnistykseneston sig- 89
naalilahteen valinta; latauksen asetukset.
121 Start/stop mode Kaynnistys- ja pysaytystilat; hatapysaytystila ja signaalildhteen valinta. 93
131 Fault functions Asetukset, joilla maaritetdan syo6ttdyksikon toimintaa vikatilanteissa. 94
133 Generic timer & counter | Huoltoajastimien/-laskurien konfigurointi. 100
136 Load analyzer Huippuarvon ja amplitudin kirjaustoiminnon asetukset. 105
147 Data storage Parametreja, jotka voidaan kirjoittaa ja lukea kayttamalla muiden 108
parametrien lahde- ja kohdeasetuksia.
149 Panel port communication | Sy6ttoyksikdn ohjauspaneeliportin tiedonsiirtoasetukset. 109
150 FBA Kenttavaylasovittimen tiedonsiirron yleisasetukset. 110
151 FBA A settings Kenttavaylasovittimen A konfigurointi. 113
162 FBA A data in Parametrilla valitaan syottdyksikosta kenttavaylasovittimen A 115
kautta kenttavaylaohjaimeen siirrettdva data.
163 FBA A data out Parametrilla valitaan syottdyksikosta kenttavaylasovittimen A 115
kautta kenttavaylaohjaimeen siirrettdva data.
154 FBA B settings Kenttavaylasovittimen B konfigurointi. 115
155 FBA B data in Parametrilla valitaan diodisy6ttdyksikdsta kenttavaylasovittimen B 116
kautta kenttavaylaohjaimeen siirrettava data.
156 FBA B data out Parametrilla valitaan kenttavaylaohjaimesta kenttdvaylasovittimen 117
B kautta syottoyksikkoon siirrettava data.
160 DDCS communication DDCS-tiedonsiirron asetukset. 117
161 DDCS transmit Parametrilla valitaan DDCS-yhteyden kautta Iahetettava data. 118
162 DDCS receive DDCS-yhteyden kautta vastaanotetun datan kuvaus. 121
190 Additional actual values 6-pulssisen diodi-tyristorisillan tai 12-pulssisen diodisy6ttdyksikén 125
ensimmaiseen kadamiin kytkettyjen moduulien muut oloarvot.
192 Additional actual values 2 | 12-pulssisen diodisy6ttoyksikon toiseen kaamiin kytkettyjen 126
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Ryhma Sisalto Sivu
195 HW configuration Sekalaisia laitteistoon liittyvia asetuksia. 127
196 System Kielen valinta, salasana, parametrien tallennus ja palautus, ohjaus-| 17129
yksikdn uudelleenkaynnistys; kayttajalukitus.
206 I/0O bus configuration Hajautetun 1/0-vaylan perusasetusten maaritys. 133
207 /O bus service Hajautettu I/O-vaylapalvelu. 133
208 I/0O bus diagnostics Hajautetun 1/0-vaylan diagnostiikkalaskurit. 133
209 I/O bus fan identification | Hajautetun 1/O-vaylan puhallintunnistusajo. 134
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Parametriluettelo

VAN

VAROITUS! Ald muuta mitdan parametriasetuksia, jollet et ole taysin varma, etta
hallitset asian. Laitekaappiin asennetun Multidrive-taajuusmuuttajan parametriase-
tukset ja I/O-johdotukset maaritetaan tehtaalla sovelluksen vaatimusten mukaisiksi.

| Nro Nimi/arvo | Kuvaus | Def/FbEq16 |
01 Actual values Perusoloarvot sy6ttdyksikon valvontaan.
101.01 DC voltage Mitattu valipiirin tasajannite [V]. -
Vain DxD-moduulit:
Huomautus: Signaali aktivoituu, kun valinnainen tasajannit-
teen mittaus otetaan kayttdon.
0,00...2000,00 V | Valipiirin jannite. 1=1V
101.02  Line current Vain DxT-moduulit: Vaihevirtojen keskimaarainen rms-arvo [A]. |-
0,00...30000,00 A | Vaihevirta. 1=1A
101.03  Line current % Vain DxT-moduulit: Vaihevirtojen keskimaarainen rms-arvo [%]. | -
0,0...1000,0 % Vaihevirta prosentteina nimellisvirrasta. 1=1%
101.08  Frequency Vain DxT-moduulit: Verkon taajuus [Hz]. -
0,00...100,00 Hz Verkon taajuus. 100 =1 Hz
101.09  Grid voltage Vain DxT-moduulit: Verkon paajannitteiden keskimaarainen |-
rms-arvo [V].
0,00...2 000,00 V Verkon paajannite. 1=1V
101.12  Power Vain DxT-moduulit: Teho [kW]. -
-30000,00... Teho. 1=1kW
30000,00 kW
101.13  Power % Vain DxT-moduulit: Teho prosentteina nimellistehosta [%]. -
-1000,0...1000,0 % | Teho prosentteina nimellistehosta. 1=1%
101.22  kWh supply Vain DxT-moduulit: Laskee kWh-nettoarvon. -
-1000...1000 kWh | kWh-arvo. 10 =1 kWh
101.23  MWh supply Vain DxT-moduulit: Laskee MWh-nettoarvon. -
-1000...1000 MWh | MWh-arvo. 1=1MWh
101.24  GWh supply Vain DxT-moduulit: Laskee GWh-nettoarvon. -
-32768... GWh-arvo. 1=1GWh
32767 GWh
101.31  Ambient Vain DxT-moduulit: Moduulin tuloilman I&mpétila [°C]. -
temperature
-30000,0... Ympaériston [Ampdtila. 1=1°C
30000,0 °C
101.61  Nominal supply Vain DxT-moduulit: Muuttajan nimellissyéttéjannite [V]. -
voltage
0...2 000V Nimellissyéttéjannite. 1=1V
101.62  Nominal DC voltage | Vain DxT-moduulit: Muuttajan nimellistasajannite [V]. -
0...2000V Nimellinen tasajannite. 1=1V
101.63  Nominal current Vain DxT-moduulit: Muuttajan nimellisvirta [A]. -
0...30 000 A Nimellisvirta. 1=1A
101.64  Nominal power Vain DxT-moduulit: Muuttajan nimellisteho [kW]. -
0...30000 kW Nimellisteho. 1=1kW
101.70  Ambient Vain DxT-moduulit: Syottdyksikon ympariston lampdtila pro- | —
temperature percent | senttiarvona. 0...100 % vastaa valia 0...60 °C tai 32...140 °F.
Katso myos 101.31 Ambient temperature.
-200,00...200,00 % | Ympariston lampdtila prosentteina. 1=1%
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Nro Nimi/arvo Kuvaus Def/FbEq16
104 Warnings and faults Tietoja viimeksi iimenneista varoituksista ja vioista.
Erillisten varoitus- ja vikakoodien selitykset ovat luvussa Vian-
haku.
Kaikki taman ryhman parametrit ovat vain luku -muotoisia,
ellei toisin ole ilmoitettu.
104.01  Tripping fault Ensimmaisen aktiivisen vian koodi (vika, joka on aiheuttanut |~
vikalaukaisun).
0000h...FFFFh Ensimmainen aktiivinen vika. 1=1
104.02  Active fault 2 Toisen aktiivisen vian koodi. -
0000h...FFFFh Toinen aktiivinen vika. 1=1
104.03  Active fault 3 Kolmannen aktiivisen vian koodi. -
0000h...FFFFh Kolmas aktiivinen vika. 1=1
104.04  Active fault 4 Neljannen aktiivisen vian koodi. -
0000h...FFFFh Neljas aktiivinen vika. 1=1
104.05  Active fault 5 Viidennen aktiivisen vian koodi. -
0000h...FFFFh Viides aktiivinen vika. 1=1
104.06  Active warning 1 Ensimmaisen aktiivisen varoituksen koodi. -
0000h...FFFFh Ensimmainen aktiivinen varoitus. 1=1
104.07  Active warning 2 Toisen aktiivisen varoituksen koodi. -
0000h...FFFFh Toinen aktiivinen varoitus. 1=1
104.08  Active warning 3 Kolmannen aktiivisen varoituksen koodi. -
0000h...FFFFh Kolmas aktiivinen varoitus. 1=1
104.09  Active warning 4 Neljannen aktiivisen varoituksen koodi. -
0000h...FFFFh Neljas aktiivinen varoitus. 1=1
104.10  Active warning 5 Viidennen aktiivisen varoituksen koodi. -
0000h...FFFFh Viides aktiivinen varoitus. 1=1
104.11  Latest fault Ensimmaisen tallennetun vian koodi. -
0000h...FFFFh Ensimmainen tallennettu vika. 1=1
104.12  2nd latest fault Toisen tallennetun vian koodi. -
0000h...FFFFh Toinen tallennettu vika. 1=1
104.13  3rd latest fault Kolmannen tallennetun vian koodi. -
0000h...FFFFh Kolmas tallennettu vika. 1=1
104.14  4th latest fault Neljannen tallennetun vian koodi. -
0000h...FFFFh Neljas tallennettu vika. 1=1
104.15  5th latest fault Viidennen tallennetun vian koodi. -
0000h...FFFFh Viides tallennettu vika. 1=1
104.16  Latest warning Ensimmaisen tallennetun varoituksen koodi. -
0000h...FFFFh Ensimmainen tallennettu varoitus. 1=1
104.17  2nd latest warning | Toisen tallennetun varoituksen koodi. -
0000h...FFFFh Toinen tallennettu varoitus. 1=1
104.18  3rd latest warning | Kolmannen tallennetun varoituksen koodi. -
0000h...FFFFh Kolmas tallennettu varoitus. 1=1
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104.19  4th latest warning | Neljannen tallennetun varoituksen koodi. -
0000h...FFFFh Neljas tallennettu varoitus. 1=1
104.20  5th latest warning | viidennen tallennetun varoituksen koodi. -
0000h...FFFFh Viides tallennettu varoitus. 1=1
105 Diagnostics Eri kayttdaikalaskurit ja diodisyottdoyksikdn huoltoon liittyvat
mittaukset.
Kaikki taman ryhman parametrit ovat vain luku -muotoisia,
ellei toisin ole ilmoitettu.
105.01  On-time counter Kayttdaikalaskuri. Laskuri on toiminnassa, kun syéttoyksikon | -
virta on kytketty.
0...65535d Kayttdaikalaskuri. 1=1d
105.02  Run-time counter Diodisyottoyksikdn kayntiaikalaskuri. Laskuri on toiminnassa, | -
kun diodisyottdyksikkd on kdynnissa ja paakatkaisija on
kiinni.
0...65535d Diodisyottdyksikdn kayntiaikalaskuri. 1=1d
105.04  Fan on-time counter | Vain DxT-moduulit: J&dhdytyspuhaltimen kdyntiaika. Voidaan | -
nollata ohjauspaneelista pitamalla kuittauspainiketta painet-
tuna yli kolmen sekunnin ajan.
0...65535d Jaahdytyspuhaltimen kayttdaikalaskuri. 1=1d
105.11 Converter Vain DxT-moduulit: Taajuusmuuttajan puolijohteiden Iampétila |-
temperature % prosentteina vikarajasta.
-40,0...160,0 % Muuttajan Iampétila prosentteina. 1=1%
105.21  MCB closing time Vain DxD-moduulit: Laskee paakatkaisijan sulkeutumisker- | —
counter rat. Parametria voidaan kayttda kunnossapitotarkoituksiin.
Sovelluksesta riippuen paakatkaisijan huoltovali voi vaihdella.
Katso lisdtietoja paakatkaisijan huolto-ohjeista.
0...4 294 967 295 | Paédkatkaisijan sulkeutumiskerrat. 1=1
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106 Control and status Ohjaus- ja tilasanat.
words
106.01  Main control word | Diodisyottdyksikon paaohjaussana. Tama parametri nayttaa -
ohjaussignaalit muodossa, jossa ne vastaanotetaan valituista
lahteistd (esimerkiksi digitaalituloista ja kenttavaylaliitdnnoista).
Tama parametri on vain luku -muotoa.
Bittimaaritykset on lueteltu alla olevassa taulukossa. Bittien
tarkemmat kuvaukset ovat sivulla 186.
Bitti Nimi
0 ON/OFF
1 Off2 control
2 Off3 control
3 Start
4 -
5 -
6 -
7 Kuittaus
8 -
9 z
10 Remote cmd
11 Ext ctrl loc
12 User bit 0
13 User bit 1
14 User bit 2
15 User bit 3
0000h...FFFFh P&aohjaussana. 1=1

106.03  FBA A transparent
control word

Muuttumaton ohjaussana vastaanotettu ohjelmoitavasta
logiikkaohjaimesta (PLC) kenttavaylasovittimen A kautta.

Tama parametri on vain luku -muotoa.

00000000 ...
FFFFFFFFh

Kenttavaylasovittimen A kautta vastaanotettu ohjaussana.

106.04  FBA B transparent
control word

Ohjelmoitavasta logiikkaohjaimesta (PLC) kenttavaylasovitti-
men B kautta vastaanotettu muuttumaton ohjaussana.

Tama parametri on vain luku -muotoa.

00000000 ...
FFFFFFFFh

Kenttavaylasovittimen B kautta vastaanotettu ohjaussana.
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106.11 Main status word Diodisyéttoyksikon paatilasana. -
Sana kuvaa syo6ttoyksikon tilaa rilppumatta ohjauslahteesta
(kenttavayla, ohjauspaneeli, PC-tydkalu, vakio-l/O, sovellus-
ohjelma tai sekvenssiohjelmointi) tai syottdyksikon ohjauk-
seen kaytettavasta ohjausprofiilista.
Tama parametri on vain luku -muotoa.
Bittimaaritykset on lueteltu alla olevassa taulukossa. Bittien
tarkemmat kuvaukset ovat sivulla 188.
Bitti |Nimi
0 Ready to switch ON
1 Ready run
2 Ready ref
3 Tripped
4 N
5 N
6 N
7 Warning
8 Operating
9 Remote
10 Ready for load
11 User bit 0
12 User bit 1
13 User bit 2
14 Charging
15 User bit 3
0000h...FFFFh Main status word. 1=1
106.16  Drive status word 1 | Sy6ttoyksikon tilasana 1. -
Tama parametri on vain luku -muotoa.

Bitti Nimi Kuvaus

0 Enabled 1 = Kaynti- ja -kaynnistyslupasignaalit
ovat aktiivisia

1 Inhibited 1 = Kaynnistys on estetty

2 Varattu

3 Varattu

4 Varattu

5 Started |1 = Diodisy6ttoyksikkd on kaynnistetty

6 Varattu

7 Varattu

8 Local control 1 = Diodisyottoyksikkd on paikallisoh-
jauksessa

9 Network control 1 = Diodisy6ttoyksikkd on verkko-
ohjauksessa

10 Ext1 active 1 = Ohjauspaikka Ext1 on kaytéssa

11 Ext2 active 1 = Ohjauspaikka Ext2 on kaytdssa

12 Charging 1 = Latausrele on kiinni.

13 MCB 1 = MCB-rele on kiinni.

14...15  |Varattu

0000h...FFFFh Tilasana 1. 1=1
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106.17  Drive status word 2 | Taajuusmuuttajan tilasana 2. -
Tama parametri on vain luku -muotoa.
Bitti Nimi |[Kuvaus
0 Varattu
1 Varattu
2 Varattu
3 Varattu
4 Varattu
5 Varattu
6 Varattu
7 Varattu
8 Varattu
9 Varattu
10 Varattu
11 Varattu
12 Reduced run 1 = Supistettu ajo on aktiivisena (katso kohta Supistettu
ajo -toiminto sivulla 38)
13...15 |Varattu
0000h...FFFFh Drive status word 2. 1=1
106.18  Start inhibit status | Start inhibit status word. -
word
Bitti Nimi
0 Not ready run
1 Ctrl location changed
2 SSW inhibit
3 Fault reset
4 Lost start enable
5 Lost run enable
6 Varattu
7 Varattu
8 Varattu
9 Charging overload
10 Varattu
1" Varattu
12 Em Off2
13 Em Off3
14 Auto reset inhibit
15 Varattu
0000h...FFFFh Start inhibit status word. 1=1
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106.25  Drive inhibit status | Drive inhibit status word 2. Tama sana maarittaa lahteen sig- |-
word 2 naalille, joka estaa yksikon kaynnistymisen.
Katso my0s parametrit 7106.18 Start inhibit status word ja
106.16 Drive status word 1, bitti 1.
Tama parametri on vain luku -muotoa.
Bitti  [Nimi Kuvaus
0 Follower drive 1 = Jokin orjayksikdista estaa isantayksikk6a kaynnistymasta.
1 Application 1 = Sovellusohjelma estaa taajuusmuuttajaa kdynnistymasta.
2 Aux. power failure|1 = Ohjausyksikdn aputehovika estda taajuusmuuttajaa
kaynnistymasta.
3 Varattu
4 Ref source 1 = Ohjelahteen parametriristiriita estda taajuusmuuttajaa
parametrization |kaynnistymasta.
5...15 |Varattu
0000h...FFFFh Drive inhibit status word 2. 1=1
106.30  MSW bit 11 sel Valitsee bindarilahteen, jonka tila siirretdan parametrin 106.11 | Ext ctrl loc
Main status word bittina 11.
False 0 1
True 1 2
Ext ctrl loc Ulkoinen ohjauspaikka on valittu. 3
Other [bit] Tietty bitti toisessa parametrissa. 3
106.31  MSW bit 12 sel Valitsee binaarilahteen, jonka tila siirretdan parametrin 106.11 | False
Main status word bittina 12.
False 0 1
True 1 2
Other [bit] Tietty bitti toisessa parametrissa. 3
106.32  MSW bit 13 sel Valitsee binaarilahteen, jonka tila siirretdan parametrin 106.11 | False
Main status word bitting 13.
False 0 1
True 1 2
Other [bit] Tietty bitti toisessa parametrissa. 3
106.33  MSW bit 15 sel Valitsee binaarilahteen, jonka tila siirretadn parametrin 106.11 | False
Main status word bitting 15.
False 0 1
True 1 2
Other [bit] Tietty bitti toisessa parametrissa. 3




Parametrit 51

Nro Nimi/arvo Kuvaus Def/FbEq16
106.50  User status word 1 | Kayttajan tilasana 1.
Bitti |[Nimi Kuvaus
0 User status bit 0 Katso 706.60 User status word 1 bit 0 sel.
1 User status bit 1 Katso 706.61 User status word 1 bit 1 sel.
2 User status bit 2 Katso 7106.62 User status word 1 bit 2 sel.
3 User status bit 3 Katso 106.63 User status word 1 bit 3 sel.
4 User status bit 4 Katso 106.64 User status word 1 bit 4 sel.
5 User status bit 5 Katso 106.65 User status word 1 bit 5 sel.
6 User status bit 6 Katso 7106.66 User status word 1 bit 6 sel.
7 User status bit 7 Katso 706.67 User status word 1 bit 7 sel.
8 User status bit 8 Katso 7106.68 User status word 1 bit 8 sel.
9 User status bit 9 Katso 106.69 User status word 1 bit 9 sel.
10 User status bit 10 Katso 106.70 User status word 1 bit 10 sel.
1" User status bit 11 Katso 106.71 User status word 1 bit 11 sel.
12 User status bit 12 Katso 7106.72 User status word 1 bit 12 sel.
13 User status bit 13 Katso 7106.73 User status word 1 bit 13 sel.
14 User status bit 14 Katso 106.74 User status word 1 bit 14 sel.
15 User status bit 15 Katso 106.75 User status word 1 bit 15 sel.
0000h...FFFFh Kayttajan maarittdma tilasana. 1=
106.60  User status word 1 | Valitsee bindarildhteen, jonka tila ilmaistaan parametrin False
bit 0 sel 106.50 User status word 1 bitilla 0.
False 0 1
True 1 2
Other [bit] Tietty bitti toisessa parametrissa. 3
106.61  User status word 1 | Valitsee binaarilahteen, jonka tila iimaistaan parametrin False
bit 1 sel 106.50 User status word 1 bitilla 1.
False 0 1
True 1 2
Other [bit] Tietty bitti toisessa parametrissa. 3
106.62 User status word 1 | Valitsee binarildhteen, jonka tila ilmaistaan parametrin False
bit 2 sel 106.50 User status word 1 bitilla 2.
False 0 1
True 1 2
Other [bit] Tietty bitti toisessa parametrissa. 3
106.63 User status word 1 | Valitsee binarildhteen, jonka tila ilmaistaan parametrin False
bit 3 sel 106.50 User status word 1 bitilla 3.
False 0 1
True 1 2
Other [bit] Tietty bitti toisessa parametrissa. 3
106.64  User status word 1 | Valitsee bindarildhteen, jonka tila ilmaistaan parametrin False
bit 4 sel 106.50 User status word 1 bitilla 4.
False 0 1
True 1 2
Other [bit] Tietty bitti toisessa parametrissa. 3
106.65  User status word 1 | Valitsee bindarildhteen, jonka tila ilmaistaan parametrin False
bit 5 sel 106.50 User status word 1 bitilla 5.
False 0 1
True 1 2
Other [bit] Tietty bitti toisessa parametrissa. 3
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106.66  User status word 1 | Valitsee binaarilahteen, jonka tila ilmaistaan parametrin False
bit 6 sel 106.50 User status word 1 bitilla 6.
False 0 1
True 1 2
Other [bit] Tietty bitti toisessa parametrissa. 3
106.67  User status word 1 | Valitsee binaarilahteen, jonka tila ilmaistaan parametrin False
bit 7 sel 106.50 User status word 1 bitilla 7.
False 0 1
True 1 2
Other [bit] Tietty bitti toisessa parametrissa. 3
106.68 User status word 1 | Valitsee binaarildhteen, jonka tila iimaistaan parametrin False
bit 8 sel 106.50 User status word 1 bitilla 8.
False 0 1
True 1 2
Other [bit] Tietty bitti toisessa parametrissa. 3
106.69  User status word 1 | Valitsee bindarildhteen, jonka tila ilmaistaan parametrin False
bit 9 sel 106.50 User status word 1 bitilla 9.
False 0 1
True 1 2
Other [bit] Tietty bitti toisessa parametrissa. 3
106.70  User status word 1 | Valitsee bindarildhteen, jonka tila ilmaistaan parametrin False
bit 10 sel 106.50 User status word 1 bitilla 10.
False 0 1
True 1 2
Other [bit] Tietty bitti toisessa parametrissa. 3
106.71  User status word 1 | Valitsee bindarildhteen, jonka tila ilmaistaan parametrin False
bit 11 sel 106.50 User status word 1 bitilla 11.
False 0 1
True 1 2
Other [bit] Tietty bitti toisessa parametrissa. 3
106.72  User status word 1 | Valitsee binaarilahteen, jonka tila ilmaistaan parametrin False
bit 12 sel 106.50 User status word 1 bitilla 12.
False 0 1
True 1 2
Other [bit] Tietty bitti toisessa parametrissa. 3
106.73 User status word 1 | Valitsee binaarildhteen, jonka tila ilmaistaan parametrin False
bit 13 sel 106.50 User status word 1 bitilla 13.
False 0 1
True 1 2
Other [bit] Tietty bitti toisessa parametrissa. 3
106.74 User status word 1 | Valitsee binaarildhteen, jonka tila ilmaistaan parametrin False
bit 14 sel 106.50 User status word 1 bitilla 14.
False 0 1
True 1 2
Other [bit] Tietty bitti toisessa parametrissa. 3
106.75  User status word 1 | Valitsee binaarilahteen, jonka tila ilmaistaan parametrin False
bit 15 sel 106.50 User status word 1 bitilla 15.
False 0 1
True 1 2
Other [bit] Tietty bitti toisessa parametrissa. 3
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107 System info Laitteisto- ja laiteohjelmatiedot.
Kaikki taman ryhman parametrit ovat vain luku -muotoa.
107.03  Dirive rating id Vain DxT-moduulit: Diodisyottoyksikon tyyppi. -
107.04  Firmware name Laiteohjelman tunniste. -
107.06  Firmware version Laiteohjelman versionumero. -
107.06  Loading package Laiteohjelman latauspaketin nimi. -
name
107.07  Loading package Laiteohjelman latauspaketin versionumero. -
version
107.08  Bootloader version |Laiteohjelman latausohjelman versionumero. -
107.11 Cpu usage Suorittimen kuormitus prosentteina. -
0...100 % Mikroprosessorin kuormitus. 1=1%
107.13  PU logic version Vain DxT-moduulit: Tehoyksikén FPGA-logiikan versionumero. |-
number
110 Standard DI, RO Digitaalitulojen ja relelaht6jen konfigurointi.
110.01 DI status Digitaalitulojen DIIL ja DI6...DI1 tila. -
Bitit 0...5 kuvaavat tulojen DI1...DI6 tilaa; bitti 15 kuvaa DIIL-
tulon tilaa.
0000h...FFFFh Digitaalitulojen tila. 1=1
110.02 Dl delayed status Digitaalitulojen DIIL ja DI6...DI1 tila veto- tai paastdviiveen -
jalkeen.
Bitit 0...5 kuvaavat tulojen DI1...DI6 viivetilaa; bitti 15 kuvaa
DIIL-tulon viivetilaa.
0000h...FFFFh Digitaalitulojen viiveellinen tila. 1=
110.03 Dl force selection Parametri maarittda, miten digitaalitulojen todelliset arvot voi- | 0000h
daan ohittaa esimerkiksi testausta varten. Jokaiselle digitaali-
tulolle on maaritetty bitti parametrissa 770.04 DI force data.
Bitin arvoa kaytetaan aina, kun vastaava taman parametrin
bitti on 1.
Bitti Arvo
0 1 = Pakota DI1 parametrin 7110.04 DI force data bitin 0 arvoon.
1 1 = Pakota DI2 parametrin 170.04 DI force data bitin 1 arvoon.
2 1 = Pakota DI3 parametrin 770.04 DI force data bitin 2 arvoon.
3 1 = Pakota DI4 parametrin 110.04 DI force data bitin 3 arvoon.
4 1 = Pakota DI5 parametrin 710.04 DI force data bitin 4 arvoon.
5 1 = Pakota DI6 parametrin 1710.04 DI force data bitin 5 arvoon.
6...14 |Varattu
15 1 = Pakota DIIL parametrin 7110.04 DI force data bitin 15 arvoon.
0000h...FFFFh Digitaalitulojen tila. 1=
110.04 Dl force data Maarittaa ja sisaltda digitaalitulojen arvot, joita kaytetdan 0000h
todellisten arvojen sijasta, jos nain on valittu parametrissa
110.03 DI force selection. Bitti 0 on digitaalitulon DI1 pako-
tettu arvo.
0000h...FFFFh Digitaalitulojen pakotetut arvot. 1=1
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110.05  DI1 ON delay Maarittaa digitaalitulon DI1 vetoviiveen. 0,0s
Kytketyn | | 1
signaalin tila \ | 0
} ‘ 1
Dl:n tila : I 0
P PR < < > Aika
ton tore ton tore
ton 110.05 DI1 ON delay
tos 110.06 DI1 OFF delay
0,0...3000,0 s Tulon DI1 vetoviive. 10=1s
110.06  DI1 OFF delay Maarittda digitaalitulon DI1 paastoviiveen. Katso parametri 0,0s
110.05 DI1 ON delay.
0,0...3000,0 s Tulon DI1 paastéviive. 10=1s
110.07  DI2 ON delay Maarittda digitaalitulon DI2 vetoviiveen. 00s
Kytketyn | 1
signaalin tila ‘ | 0
| | 1
Dl:n tila l l 0
= < > : Aika
ton tore ton tore
ton 110.07 DI2 ON delay
tof 110.08 DI2 OFF delay
0,0...3000,0 s Tulon DI2 vetoviive. 10=1s
110.08  DI2 OFF delay Maarittda digitaalitulon DI2 paastdviiveen. Katso parametri 0,0s
110.07 DI2 ON delay.
0,0...3000,0 s Tulon DI2 paastéviive. 10=1s
110.09  DI3 ON delay Maarittda digitaalitulon DI3 vetoviiveen. 0,3s
Kytketyn 1 1
signaalintila ____ | ‘ | 0
: : 1
DI:n tila } } 1 0
< < <> < > Aika
ton tore ton tore
ton 110.09 DI3 ON delay
tof 110.10 DI3 OFF delay
0,0...3000,0 s Tulon DI3 vetoviive. 10=1s
110.10  DI3 OFF delay Maarittaa digitaalitulon DI3 paastdéviiveen. Katso parametri 0,0s
110.09 DI3 ON delay.
0,0...3000,0 s Tulon DI3 paastoviive. 10=1s
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110.11 DI4 ON delay Maarittaa digitaalitulon DI4 vetoviiveen. 0,0s
Kytketyn | | | 1
signaalin tila \ | \ 0
| | 1
Dl:n tila | j j 0
PN P < < = Aika
ton tose ton tort
ton 110.11 DI4 ON delay
tof 110.12 DI4 OFF delay
0,0...3000,0 s Tulon DI4 vetoviive. 10=1s
110.12  DI4 OFF delay Maarittda digitaalitulon DI4 paastdviiveen. Katso parametri 0,0s
110.11 DI4 ON delay.
0,0...3000,0 s Tulon DI4 paastéviive. 10=1s
110.13  DI5 ON delay Maarittda digitaalitulon DIS vetoviiveen. 0,0s
Kytketyn 1 1
signaalintila ____ | ‘ | ‘ 0
: ! 1
Dl:n tila 0
: Aika
ton tose ton tose
ton 110.13 DI5 ON delay
tof 110.14 DI4 OFF delay
0,0...3000,0 s Tulon DI5 vetoviive. 10=1s
110.14  DI5 OFF delay Maarittaa digitaalitulon DI5 paastdviiveen. Katso parametri 0,0s
110.13 DI5 ON delay.
0,0...3000,0 s Tulon DI5 paastoviive. 10=1s
110.156  DI6 ON delay Maarittda digitaalitulon DI6 vetoviiveen. 0,0s
Kytketyn | 1
signaalintila ___| ‘ ‘ ‘ 0
‘ ! 1
Dl:n tila 0
<= < =~ <= < > Aika
ton tore ton tort
ton 110.15 DI6 ON delay
tof 110.16 DI6 OFF delay
0,0...3000,0 s Tulon DI6 vetoviive. 10=1s
110.16  DI6 OFF delay Maarittda digitaalitulon DI6 paastdviiveen. Katso parametri 0,0s
110.15 DI6 ON delay.
0,0...3000,0 s Tulon DI6 paastoéviive. 10=1s
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110.21 RO status Relelahtéjen RO8...RO1 tila.
Esimerkki: 00000001 = RO1 vetada, RO2...RO8 paastavat.
0000h...FFFFh Relelahtdjen tila. 1=1
110.24  RO1 source Parametrilla valitaan relelahtoon RO1 kytkettéva signaali. Running
Vain DxD-moduulit: Huomautus: Tama parametri on kirjoi-
tussuojattu, jos parametrin 120.30 External charge enable
arvoksi on asetettu Yes.
Huomaa: Katso kaappiin asennettuun syottoyksikkoon liittyva
toimituskohtainen kayttétapa toimituskohtaisista piirikaa-
vioista. Ald muuta asetusta, jos relelahtd on jo kaytdssa ja
kytketty.
Not energized Relelahtd paastaa. 0
Energized Relelahto vetaa. 1
Ready Parametrin 7106.11 Main status word bitti O (katso sivu 48). 2
Rele vetaa, kun syoéttdyksikkd on valmis.
Started Parametrin 706.16 Drive status word 1 bitti 4 (katso sivu 48). |3
Rele vetaa, kun syottoyksikkd on kaynnistetty.
Running Parametrin 106.11 Main status word bitti 1 (katso sivu 48). 4
Rele vetaa, kun syo6ttdyksikkd on kaynnissa.
Warning Parametrin 106.11 Main status word bitti 7 (katso sivu 48). 5
Rele vetaa, kun varoitus on aktiivisena.
Fault Parametrin 106.11 Main status word bitti 3 (katso sivu 48). 6
Rele vetaa, kun vika on aktiivisena.
MCB Parametrin 706.16 Drive status word 1 bitti 13 (katso sivu 48). |7
Rele vetaa, kun paakatkaisijan (MCB) sulkukomento on
annettu.
Charging Parametrin 106.16 Drive status word 1 bitti 14 (katso sivu 48). |8
Rele vetaa, kun ulkoinen latausjarjestelma lataa tasajannite-
valipiiria.
Fault (-1) Parametrin 106.11 Main status word kaanteinen bitti 3 9
(katso sivu 48). Rele paastaa, kun vika on aktiivisena.
Other [bit] Tietty bitti toisessa parametrissa.
110.25  RO1 ON delay Maarittaa relelahdén RO1 vetoviiveen. 00s
Lahdesig- | | 1
naalin tila ‘ | 0
: 1
RO:n tila } 0
N < = . < = Aika
ton tort ton tore
ton 110.25 RO1 ON delay
tof  110.26 RO1 OFF delay
0,0...3000,0 s Relelahddn RO1 vetoviive. 10=1s
110.26  RO1 OFF delay Maarittaa relelahdén RO1 paastoviiveen. Katso parametri 0,0s
110.25 RO1 ON delay.
0,0...3000,0 s Relelahdon RO1 péaastdviive. 10=1s
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110.27  RO2 source Parametrilla valitaan relelahtéon RO2 kytkettava syottoyksik- | Fault (-1)
kosignaali.
Lisatietoja kaytettavissa olevista valinnoista on parametria
110.24 RO1 source kasittelevassa kohdassa.
Huomaa: Katso kaappiin asennettuun syottdyksikkdon liittyva
toimituskohtainen kayttétapa toimituskohtaisista piirikaa-
vioista. Ald muuta asetusta, jos relelahtd on jo kdytdssa ja
kytketty.
110.28  RO2 ON delay Maarittaa relelahddn RO2 vetoviiveen. 0,0s
Lahdesignaal | 1
intila | : | ‘ 0
1
RO:n tila 0
N < ~ e < ¥ " Aika
ton tore ton tore
ton 110.28 RO2 ON delay
tof 110.29 RO2 OFF delay
0,0...3000,0 s Relelahdén RO2 vetoviive. 10=1s
110.29  RO2 OFF delay Maarittaa relelahdén RO2 paastoviiveen. Katso parametri 00s
110.28 RO2 ON delay.
0,0...3000,0 s Relelahddn RO2 paastdviive. 10=1s
110.30  RO3 source Parametrilla valitaan relelahtéon RO3 kytkettava signaali. MCB
Lisatietoja kaytettavissa olevista valinnoista on parametria
110.24 RO1 source kasittelevassa kohdassa.
Vain DxD-moduulit: Huomautus: Tama parametri on kirjoi-
tussuojattu, jos parametrin 120.30 External charge enable
arvoksi on asetettu Yes.
Huomaa: Katso kaappiin asennettuun syottdyksikkdon liittyva
toimituskohtainen kayttétapa toimituskohtaisista piirikaa-
vioista. Ald muuta asetusta, jos relelahtd on jo kaytdssé ja
kytketty.
110.31 RO3 ON delay Maarittaa relelahdon RO3 vetoviiveen. 00s
Valitun ‘ ‘
lahteen tila 1 1 1 1
S — L 1 0
1
RO:n tila 0
<3 < > <3 < > Aika
ton tore ton tore
ton 110.31 RO3 ON delay
tof 110.32 RO3 OFF delay
0,0...3000,0 s Relelahdén RO3 vetoviive. 10=1s
110.32  RO3 OFF delay Maarittaa relelahdon RO3 paastoviiveen. Katso parametri 00s
110.31 RO3 ON delay.
0,0...3000,0 s Relelahdon RO3 paastdviive. 10=1s
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Lahto on paalla, kun paakatkaisijan (MCB) sulkukomento on
annettu.

Nro Nimi/arvo Kuvaus Def/FbEq16
110.51 Dl filter time Maarittaa suodatusajan parametrille 170.071 DI status. 10,0 ms
0,3...100,0 ms Suodatusaika parametrille 7170.01. 10=1ms
110.99  RO/DIO control Relelahtdjen ja digitaalitulojen/Iahtdjen hallinnan tallennuspa- | 0000h
word rametri.
Voit ohjata relelahtdja (RO) ja digitaalituloja/lahtéja lahetta-
malla Modbus I/O -datana ohjaussanan, jossa on alla olevat
bittimaaritykset. Asettaa kyseisen datan kohteenvalintapara-
metrin. Valitse halutun 1ahdén lahteenvalintaparametrissa
tdman sanan oikea bitti.
Bitti Nimi Kuvaus
0 RO1 Relelahtéjen RO1...RO3 lahdebitit (katso parametrit 170.24, 110.27
1 RO2 ja 110.30).
2 RO3
3...7 |Varattu
8 DIO1 Digitaalitulojen/lahtéjen DIO1...DIO3 lahdebitit (katso parametrit 1771.06
9 DIO2 ja 111.10).
10...15 |Varattu
0000h...FFFFh | RO/DIO ohjaussana. 1=1
111 Standard DIO, FI, FO |Digitaalitulojen/-Iaht6jen ja taajuustulojen konfigurointi.
111.01 DIO status Digitaalitulojen/-1aht6jen DIO8...DIO1 tila. -
Esimerkki: 0000001001 = DIO1 ja DIO4 ovat kaytdssa, loput
ovat poissa kaytosta.
0000h...FFFFh Digitaalitulojen/-lahtojen tila. 1=1
111.02  DIO delayed status | Digitaalitulojen/-lahtdjen DIOS8...DIO1 tila veto-/paastoviivei- |-
den jalkeen.
Bitti 0 kuvaa DIO1:n viivetilaa.
0000h...FFFFh Viivastetty digitaalitulojen/-Iahtdjen tila. 1=
111.05  DIO1 function Parametrilla valitaan, kaytetdankd DIO1-liitdntaa digitaalitu- | Output
lona vai digitaalilahtona.
Output DIO1 toimii digitaalilahtona. 0
Input DIO1 toimii digitaalitulona. 1
Freq DIO1 toimii taajuustulona. 2
111.06 DIO1 output source |Parametrilla valitaan signaali, joka kytketaan digitaalituloon/- | Not ener-
I&ht66n DIO1 (kun parametrin 111.05 DIO1 function arvoksi | gized
on asetettu Output).
Not energized Lahtd on pois paalta. 0
Energized Lahto on paalla. 1
Ready Parametrin 7106.11 Main status word bitti 0 (katso sivu 48). 2
Laht6 on paalla, kun syo6ttoyksikké on valmis.
Started Parametrin 706.16 Drive status word 1 bitti 4 (katso sivu 48). |3
Laht6 on paalla, kun syéttdyksikkd on kaynnistetty.
Running Parametrin 106.11 Main status word bitti 1 (katso sivu 48). 4
Laht6 on paalla, kun syottdyksikkd on kdynnissa.
Warning Parametrin 106.11 Main status word bitti 7 (katso sivu 48). 5
Lahtd on paalla, kun varoitus on aktiivisena.
Fault Parametrin 106.11 Main status word bitti 3 (katso sivu 48). 6
Lahtd on paalla, kun vika on aktiivisena.
MCB Parametrin 106.16 Drive status word 1 bitti 13 (katso sivu 48). |7
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Nro Nimi/arvo Kuvaus Def/FbEq16
Charging Parametrin 106.16 Drive status word 1 bitti 14 (katso sivu 48). | 8
Lahto on paalla, kun ulkoinen latausjarjestelma lataa tasajan-
nitevalipiiria.
Fault (-1) Parametrin 106.11 Main status word kaanteinen bitti 3 (katso |9
sivu 48). Rele paastaa, kun vika on aktiivisena.
Other [bit] Lahteen valinta (katso Termit ja lyhenteet sivulla 47). -
111.07  DIO1 ON delay Maarittaa digitaalitulon/-1d8hdén DIO1 vetoviiveen, kun para- [0,0's
metrin 111.05 DIO1 function asetus on Output.
Valitun | 1
signaalin tila____| ‘ ‘ ‘ 0
! 1
DIO:n tila 0
< < > <> < > Aika
ton tore ton tore
ton 111.07 DIO1 ON delay
toff 111.08 DIO1 OFF delay
0,0...3000,0 s Kytkentaviive (aktivointi), kun DIO1-liitdntaa kaytetaan lah- 10=1s
téna.
111.08  DIO1 OFF delay Maarittaa digitaalitulon/-1dahdén DIO1 paastoviiveen, kun 0,0s
parametrin 111.05 DIO1 function asetus on Output. Katso
parametri 111.07 DIO1 ON delay.
0,0...3000,0 s Paastoviive, kun DIO1-liitantaa kaytetaan 1ahtona. 10=1s
111.09 DIO2 function Parametrilla valitaan, kaytetddnk6 DIO2-liitdntaa digitaalitu- | Output
lona vai digitaalilahtdna.
Output DIO2 toimii digitaalilahtona. 0
Input DIO2 toimii digitaalitulona. 1
Freq Varattu. 2
111.10  DIOZ2 output source |Parametrilla valitaan sy6ttdyksikon signaali, joka kytketaan Not ener-
digitaalituloon/-l&hté6n DIO2 (kun parametrin 111.09 DIO2 gized
function arvoksi on asetettu Output).
Lisatietoja kaytettavissa olevista valinnoista on parametria
111.06 DIO1 output source kasittelevassa kohdassa.
111.11 DIO2 ON delay Maarittda digitaalitulon/-1d8hdoén DIO2 vetoviiveen, kun para- [0,0s
metrin 111.09 DIO2 function asetus on Output.
Valitun 1 1
signaalin tila____| ‘ ‘ ‘ 0
! 1
DIO:n tila 0
s Aika
ton tof ton tore
ton 111.11 DIO2 ON delay
tos 111.12 DIO2 OFF delay
0,0...3000,0 s Kytkentaviive (aktivointi), kun DIO2-liitantaa kaytetdan lahténa. (10 =1s
111.12  DIO2 OFF delay Maarittaa digitaalitulon/-1dahdén DIO2 paastoviiveen, kun 0,0s

parametrin 111.09 DIO2 function asetus on Output. Katso
parametri 111.11 DIO2 ON delay.
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Nro Nimi/arvo Kuvaus Def/FbEq16
0,0...3000,0 s Paastoviive, kun DIO2-liitantaa kaytetaan Iahtona. 10=1s
111.38 Freq in 1 actual Taajuustulon 1 arvo ennen skaalausta. Katso parametri -
value 111.42 Freq in 1 min.
0...16 000 Hz Taajuustulon 1 skaalaamaton arvo. 1=1Hz
111.39 Freq in 1 scaled Taajuustulon 1 arvo skaalauksen jalkeen. Katso parametri -
111.42 Freq in 1 min.
-32 768,000 ... Taajuustulon 1 skaalattu arvo. 1=1
32 767,000
111.42 Freq in 1 min Maarittaa taajuustulon 1 pienimman tulotaajuuden. 0 Hz
Saapuva taajuussignaali (171.38 Freq in 1 actual value) skaa-
lataan sisaiseksi signaaliksi (777.39 Freq in 1 scaled) para-
metreilla 111.42...111.45 seuraavasti:
111.39
A
11145 - — — — — — — — — — ~
|
|
|
|
|
|
|
111.44; :
|
| |
| |
111.42 111.43" fin (111.38)
0...16 000 Hz Taajuustulon 1 minimitaajuus. 1=1Hz
111.43  Freqin 1 max Maarittda taajuustulon 1 suurimman tulotaajuuden. Katso 16 000 Hz
parametri 111.42 Freq in 1 min.
0...16 000 Hz Taajuustulon 1 maksimitaajuus. 1=1Hz
111.44 Freq in 1 at scaled | M&érittda arvon, joka vastaa parametrilla 111.42 Freq in 1 min | 0,000
min maaritettyd minimitulotaajuutta. Katso kuvaaja parametrin
111.42 Freq in 1 min kohdalla.
-32 768,000... Taajuustulon 1 minimia vastaava arvo. 1=1
32 767,000
111.45  Freqin 1 at scaled | Maarittaa arvon, joka vastaa parametrilla 111.43 Freq in 1 1500,000
max max maaritettyd maksimitulotaajuutta. Katso kuvaaja para-
metrin 111.42 Freq in 1 min kohdalla.
-32768,000... Taajuustulon 1 maksimia vastaava arvo. 1=1
32767,000
111.81 DIO filter time Maarittda suodatusajan parametrille 7171.07 DIO status. Suo- | 10,0 ms
datusaika vaikuttaa vain digitaalituloihin/I&htdihin, jotka ovat
tulotilassa.
0,3...100,0 ms Suodatusaika parametrille 1711.01. 10=1ms
112 Standard Al Analogiatulojen konfigurointi.
112.03 Al supervision Valitsee, miten sy6ttoyksikkd reagoi, jos analogiatulosignaali | No action
function siirtyy tulolle maaritetyn minimi- tai maksimirajan ulkopuolelle.
Valvottavat tulot ja rajat valitaan parametrilla 112.04 Al super-
vision selection.
No action Ei toimintoa. 0
Fault Syo6ttoyksikkd laukeaa tilaan 8E06 Al supervision. 1
Warning Syo6ttoyksikkd antaa varoituksen AE67 Al supervision. 2
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Nro Nimi/arvo Kuvaus Def/FbEq16
112.04 Al supervision Maarittaa valvottavat analogiatulojen rajat. Katso parametri 0000b
selection 112.03 Al supervision function.
Bitti Nimi Kuvaus
0 Al1 < MIN 1 = Al1:n minimirajavalvonta on kaytossa.
1 Al1 > MAX 1 = Al1:n maksimirajavalvonta on kaytdssa.
2 Al2 < MIN 1 = Al2:n minimirajavalvonta on kaytossa.
3 Al2 > MAX 1 = Al2:n maksimirajavalvonta on kaytdssa.
4...15 |Varattu
0000b...1111b Analogiatulovalvonnan kayttédnotto. 1=1
112.11 Al1 actual value Analogiatulon Al1 arvo milliampeereina (mA) tai voltteina (V) |-
(maaraytyy sen mukaan, onko tulo asetettu virta- vai janniteti-
laan siirtoliittimella J1).
-22,000... Analogiatulon Al1 arvo. 1000=1mA
22,000 mA tai V tai V
112.12  Al1 scaled value Analogiatulon Al1 arvo skalauksen jalkeen. Katso parametrit |—
112.19 Al1 scaled at Al1 min ja 112.20 Al1 scaled at Al1 max.
-32 768,000... Analogiatulon Al1 skaalattu arvo. 1=1
32 767,000
112.15  Al1 unit selection Valitsee analogiatuloon 1 liittyvien lukemien ja asetusten yksi- | V
kon.
mA Milliampeeria. 10
\% Volttia. 2
112.16 Al filter time Maarittaa analogiatulon Al1 suodatusaikavakion. 0,000 s
% . .
v Suodattamaton signaali
100 - -
63| | /'~ Suodatettu
' signaali
— t
T
O=1x(1-¢e!M
| = suotimen tulo (vaihe)
O = suotimen 1aht6
t = aika
T = suodatusaikavakio
Huomautus: Signaali suodatetaan myds liitntakorttien
vuoksi (noin 0,25 ms:n aikavakio). Tata ei voida muuttaa
parametreilla.
0,000...30,000 s Suodatusaikavakio. 1000=1s
112.17  Al1 min Maarittda analogiatulon Al1 minimiarvon. Katso parametrin 0,000V
112.19 Al1 scaled at Al1 min kuva.
-22,000...22,000 V | Al1:n minimiarvo. -1000...1V
tai mA tai mA
112.18  Al1 max Parametrilla maaritetddn maksimiarvo analogiatulolle Al1. 20,000 V
Katso parametrin 112.19 Al1 scaled at Al1 min kuva.
-22,000...22,000 V | Al1:n maksimiarvo. -1000...1V
tai mA tai mA
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Nro Nimi/arvo Kuvaus Def/FbEq16
112.19  Al1 scaled at Al1 Maarittda parametrin 112.12 Al1 scaled value reaalilukuar- | 0,000
min von, joka vastaa parametrilla 112.17 Al1 min maaritettya ana-
logiatulon Al1 arvoa.
112.12
A
11220 — — — — —
|
|
|
112.17 ‘ R
; 112.18 '112.11
|
|
|
—————— 112.19
-32 768,000... Al1-minimiarvoa vastaava arvo. 1=1
32 768,000
112.20  Al1 scaled at Al1 Maarittda parametrin 172.12 Al1 scaled value reaalilukuar- 1920,000
max von, joka vastaa parametrilla 112.18 Al1 max maéaritettya
analogiatulon Al1 maksimiarvoa. Katso parametrin 112.19
Al1 scaled at Al1 min kKuva.
-32 768,000... Al1-maksimiarvoa vastaava todellinen arvo. 1=1
32 767,000
112.21  Al2 actual value Analogiatulon Al2 arvo milliampeereina (mA) tai voltteina (V) |-
(maaraytyy sen mukaan, onko tulo asetettu virta- vai janniteti-
laan siirtoliittimella J2).
-22,000... Analogiatulon Al2 arvo. 1000=1mA
22,000 mA tai V tai V
112.22  AI2 scaled value Analogiatulon Al2 arvo skaalauksen jalkeen. Katso parametrit | —
112.29 Al2 scaled at Al2 min ja 112.30 Al2 scaled at Al2 max.
-32 768,000... Analogiatulon Al2 skaalattu arvo. 1=1
32 767,000
112.25  Al2 unit selection Valitsee analogiatuloon 2 liittyvien lukemien ja asetusten yksikon. | mA
mA Milliampeeria. 10
\% Volttia. 2
112.26  Al2 filter time Maarittaa analogiatulon Al2 suodatusaikavakion. Katso para- | 0,000 s
metri 112.16 Al1 filter time.
0,000...30,000 s Suodatusaikavakio. 1000=1s
112.27  AlI2 min Parametrilla maaritetdan minimiarvo analogiatulolle Al2. 0,000 mA
-22,000... Al2:n minimiarvo. 1000=1mA
22,000 mA tai V tai V
112.28  Al2 max Parametrilla maaritetdan maksimiarvo analogiatulolle Al2. 20,000 mA
-22,000... Al2:n maksimiarvo. 1000=1mA
22,000 mA tai V tai V
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Nro Nimi/arvo Kuvaus Def/FbEq16
112.29  Al2 scaled at Al2 Maarittaa parametrin  112.22 Al2 scaled value reaalilukuar- | 0,000
min von, joka vastaa parametrilla 772.27 Al2 min maaritettya ana-
logiatulon Al2 minimiarvoa.
Algcaleq (112.22)
A
11230 f — — — — —
|
|
|
112.27 ‘ R
} 11228 Al (112.21)
|
|
|
—————— 112.29
-32768,000... Al2-minimiarvoa vastaava reaalilukuarvo. 1=1
32767,000
112.30 Al2 scaled at Al2 Maarittda parametrin 1712.22 Al2 scaled value reaalilukuar- 1920,000
max von, joka vastaa parametrilla 1712.28 Al2 max maaritettya
analogiatulon Al2 maksimiarvoa. Katso parametrin 172.29
Al2 scaled at AI2 min kuva.
-32 768,000... Al2-maksimiarvoa vastaava todellinen arvo. 1=1
32 767,000
113 Standard AO Analogialahtéjen konfigurointi.
113.11 AOT1 actual value Analogialahdén AO1 arvo milliampeereina. -
0,000 ... 22,000 mA | AO1:n arvo. 1000 =1mA

113.12  AOf1 source Parametrilla valitaan analogialahtoon AO1 kytkettava signaali. | Zero
Zero Ei kaytossa. 0
DC voltage 101.01 DC voltage 1
AO1 data storage 113.91 AO1 data storage (sivu 65). 37
AQO2 data storage 113.92 AO2 data storage (sivu 65). 38
Muu Arvo saadaan muusta parametrista. -
113.16  AOT filter time Maarittaa suodatusaikavakion analogialahdélle AO1. 0,100 s
%
J Suodattamaton signaali
100 | - -
63| | // > suodatettu
' signaali
- t
T
O=1x(1-¢™M
| = suotimen tulo (vaihe)
O = suotimen laht6
t = aika
T = suodatusaikavakio
0,000...30,000 s Suodatusaikavakio. 1000=1s
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Nro Nimi/arvo Kuvaus Def/FbEq16
113.177  AO1 source min Maarittaa signaalin todellisen arvon (valittu parametrilla 0,0
113.12 AO1 source), joka vastaa AO1:n minimilahtdarvoa
(maaritetty parametrilla 113.79 AO1 out at AO1 src min).
lao1 (MA)
A
113.20
113.19
Signaali (reaali)
valittu parametrilla 773.72
lao1 (MA)
A
113.20;
113.19,
| |
113.18 113.17 Signaali (reaali)
valittu parametrilla 773.72
-32768,0... AO1-litdnnan minimildhtéarvoa vastaavan signaalin todelli- |1 =1
32767,0 nen arvo.
113.18  AOf7T source max Maarittaa signaalin todellisen arvon (valittu parametrilla 100,0
113.12 AO1 source), joka vastaa AO1-enimmaislahtéarvoa
(maéritetty parametrilla 713.20 AO1 out at AO1 src max).
Katso parametri 713.17 AO1 source min.
-32768,0... AO1-litdnnan maksimilahtéarvoa vastaavan signaalin todelli- |1 = 1
32767,0 nen arvo.
113.19 AOT1 out at AO1 src | Parametrilla maaritetdan analogialahdén AO1 minimilah- 4,000 mA
min téarvo.
Katso my0s parametrin 713.17 AO1 source min kuva.
0,000...22,000 mA | AO1-minimilahtdarvo. 1000=1mA
113.20 AOT1 out at AO1 src | Parametrilla maaritetdan analogialahdén AO1 maksimilah- 20,000 mA
max téarvo.
Katso my6s parametrin 113.17 AO1 source min kuva.
0,000...22,000 mA | AO1-maksimilahtdarvo. 1000=1mA
113.21  AO2 actual value Analogialdhddn AO2 arvo milliampeereina. -
0,000...22,000 mA |AO2:n arvo. 1000=1mA
113.22  AO2 source Parametrilla valitaan analogialahtéon AO2 kytkettava sig- Zero
naali.
Lisatietoja valinnoista on parametria 713.72 AO1 source
kasittelevassa kohdassa.
113.26  AOZ2 filter time Maarittaa suodatusaikavakion analogialahdolle AO2. Katso 0,100 s
parametri 113.16 AO1 filter time.
0,000...30,000 s Suodatusaikavakio. 1000=1s
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Nro Nimi/arvo Kuvaus Def/FbEq16
113.27  AO2 source min Maarittaa signaalin todellisen arvon (valittu parametrilla 0,0
113.22 AO2 source), joka vastaa AO2:n minimilahtdarvoa
(maaritetty parametrilla 713.29 AO2 out at AO2 src min).
lao2 (MA)
A
113.30
113.29
Signaali (reaali)
valittu parametrilla
lao2 (MA) 113.22
A
113.30;
113.29
| |
113.28 113.27 Signaali (reaali)
valittu parametrilla 71713.22
-32768,0... AO2-litannan minimilahtéarvoa vastaavan signaalin todelli- |1 =1
32767,0 nen arvo.
113.28  AO2 source max Maarittaa signaalin todellisen arvon (valittu parametrilla 100,0
113.22 AO2 source), joka vastaa AO2-enimmaislahtéarvoa
(maaritetty parametrilla 1713.30 AO2 out at AO2 src max).
Katso parametri 713.27 AO2 source min.
-32 768,0... AO2-litannan maksimilahtéarvoa vastaavan signaalin todelli- |1 =1
32 767,0 nen arvo.
113.29 AO2 out at AO2 src | Parametrilla maaritetdan analogialahdon AO2 minimilah- 4,000 mA
min téarvo.
Katso my6s parametrin 113.27 AO2 source min kuva.
0,000...22,000 mA | AO2-minimilahtdarvo. 1000=1mA
113.30  AO2 out at AO2 src | Parametrilla maéritetdan analogialdhdén AO2 maksimilah- 20.000 mA
max téarvo.
Katso myos parametrin 113.27 AO2 source min kuva.
0,000...22,000 mA | AO2-maksimilahtdarvo. 1000=1mA
113.91  AOf1 data storage Muistipaikkaparametri analogialdhddén AO1 ohjaamista varten | 0,00
esimerkiksi kenttavaylan kautta.
Valitse parametrin 7173.12 AO1 source arvoksi AO1 data sto-
rage. Aseta sitten tdma parametri saapuvan arvodatan koh-
teeksi.
-327,68...327,67 AO1:n muistipaikkaparametri. 100 =1
113.92  AOZ2 data storage Muistipaikkaparametri analogialahdén AO2 ohjaamista varten | 0,00
esimerkiksi kenttdvaylan kautta.
Valitse parametrin 7113.22 AO2 source arvoksi AO2 data sto-
rage. Aseta sitten tdma parametri saapuvan arvodatan koh-
teeksi.
-327,68...327,67 AO2:n muistipaikkaparametri. 100 =1
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Nro Nimi/arvo | Kuvaus Def/IFbEq16
114 Extension I/O module 1 |1/O-laajennusmoduulin 1 asetukset.
Lisatietoja on kohdassa Ohjelmoitavat I/O-laajennukset
(sivulla 22).
Huomaa: Parametriryhman sisaltd voi vaihdella valitun 1/O-laa-
jennusmoduulityypin mukaan.
114.01  Module 1 type Aktivoi I/O-laajennusmoduuli 1:n (ja maarittda sen tyypin). None
None Inactive. 0
F10-01 F10-01. 1
F10-11 F1O-11. 2
FDIO-01 FDIO-01. 3
FAIO-01 FAIO-01. 4
114.02  Module 1 location Maarittda ohjausyksikdn asemanumeron (1...3), johon 1/O-laa- | Slot 1
jennusmoduuli asennetaan (asema 1 = korttipaikka 1,
asema 2 = korttipaikka 2, asema 3 = korttipaikka 3). Voi myds
maarittda FEA-Ox-laajennussovittimen korttipaikan asemanu-
meron.
Slot 1 Korttipaikka 1. 1
Slot 2 Korttipaikka 2. 2
Slot 3 Korttipaikka 3. 3
4..254 FEA-03-laajennussovittimen korttipaikan asemanumero. 1=1
114.03  Module 1 status Nayttaa 1/0O-laajennusmoduulin 1 tilan. No option
No option Valitussa korttipaikassa ei ole moduulia. 0
No communication | Moduuli on havaittu, mutta yhteys siihen ei toimi. 1
Unknown Moduulin tyyppi on tuntematon. 2
FIO-01 F10-01-moduuli on havaittu, ja se on aktiivinen. 3
FIO-11 F10-11-moduuli on havaittu, ja se on aktiivinen. 4
FAIO-01 FAIO-01-moduuli on havaittu, ja se on aktiivinen. 24
FDIO-01 FDIO-01-moduuli on havaittu, ja se on aktiivinen. 25
114.05 DI status (Nékyvissé, kun 114.01 Module 1 type = FDIO-01.) -
Nayttaa laajennusmoduulin digitaalisten tulojen tilan. Veto- ja
paastoviiveet (jos niitd on maaritetty) ohitetaan. Suodatusaika
voidaan (tulotilassa) maarittaa parametrilla 774.08DlI filter time.
Bitti O ilmaisee DI1:n tilan.
Huomaa: Taman parametrin aktiivisten bittien maara maa-
raytyy laajennusmoduulin digitaalitulojen ja -1ahtéjen maaran
mukaan.
Esimerkki: 0101b = DI1 ja DI3 ovat paalla, muut ovat poissa
paalta.
Tama parametri on vain luku -muotoa.
0000b...1111b Digitaalitulojen tila. 1=1
114.05  DIO status (Nékyvissé, kun 114.01 Module 1 type = FIO-01 tai FIO-11.) |-
Nayttaa laajennusmoduulin digitaalitulojen/-lahtéjen sahkoisen
tilan. Veto- ja paastoviiveet (jos niitd on maaritetty) ohitetaan.
Bitti 0 ilmaisee DIO1:n tilan.
Huomautus: Taman parametrin aktiivisten bittien maara
maaraytyy laajennusmoduulin digitaalitulojen ja -lahtdjen
maaran mukaan.
Esimerkki: 1001b = DIO1 ja DIO4 ovat paalla, muut ovat
poissa paalta.
Tama parametri on vain luku -muotoa.
0000b...1111b Digitaalitulojen/-l1ahtojen tila. 1=1
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Nro

Nimi/arvo

Kuvaus

Def/FbEq16

114.06

DI delayed status

(Nékyvissé, kun 114.01 Module 1 type = FDIO-01.)

Nayttaa laajennusmoduulien digitaalisten tulojen viivetilan.
Tama sana paivittyy vasta veto- ja paastoviiveiden (jos kay-
tossa) jalkeen.

Bitti 0 ilmaisee DI1:n tilan.

Huomaa: Taman parametrin aktiivisten bittien maara maa-
raytyy laajennusmoduulin digitaalitulojen maaran mukaan.
Esimerkki: 0101b = DI1 ja DI3 ovat paalla, muut ovat poissa
paalta.

Tama parametri on vain luku -muotoa.

0000b...1111b

Digitaalitulojen viivetila.

114.06

DIO delayed status

(N&kyvissé, kun 114.01 Module 1 type = FIO-01 tai FIO-11)
Nayttaa laajennusmoduulin digitaalitulojen/-lahtdjen tilan.
Tama sana paivitetadn vasta veto- ja paastoviiveiden (jos
kaytossa) jalkeen.

Bitti O ilmaisee DIO1:n tilan.

Huomautus: Taman parametrin aktiivisten bittien maara
maaraytyy laajennusmoduulin digitaalitulojen ja -lahtojen
maaran mukaan.

Esimerkki: 1001b = DIO1 ja DIO4 ovat paalla, muut ovat
poissa paalta.

Tama parametri on vain luku -muotoa.

0000b...1111b

Digitaalitulojen/-1ahtdjen viivetila.

1=

114.08

Dl filter time

(Nékyvissé, kun 114.01 Module 1 type = FDIO-01.)
Maarittda suodatusajan parametrille 174.05 DI status.

10,0 ms

0,8...100,0 ms

Suodatusaika parametrille 174.05.

10=1ms

114.08

DIO filter time

(Nékyvissé, kun 114.01 Module 1 type = FIO-01 tai FIO-11.)
Maarittaa suodatusajan parametrille 174.05 DIO status. Suo-
datusaika vaikuttaa vain digitaalituloihin/lahtdihin, jotka ovat
tulotilassa.

10,0 ms

0,8...100,0 ms

Suodatusaika parametrille 174.05.

10=1ms

114.09

DIO1 configuration

(Nékyvissé, kun 114.01 Module 1 type = FIO-01 tai FIO-11)
Talla parametrilla valitaan, kaytetaanko laajennusmoduulin
DIO1-liitantaa digitaalitulona vai -1ahtona.

Input

Input

DIO1 toimii digitaalitulona.

0

Output

DIO1 toimii digitaalilahténa.

1

114.11

DIO1 output source

(Nékyvissé, kun 114.01 Module 1 type = FIO-01 tai FIO-11)
Parametrilla valitaan signaali, joka kytketaan digitaalituloon/-
l1&aht66n DIO1, kun parametrin 174.09 DIO1 configuration
arvoksi on asetettu Output.

Not
energized

Not energized

Lahto on pois paalta.

Energized

Lahto on paalla.

Ready

Parametrin 106.11 Main status word bitti O (katso sivu 48).
Lahto on paalla, kun syoéttoyksikkoé on valmis.

Charge ready

Parametrin 106.11 Main status word bitti 1 (katso sivu 48).
Laht6 on paalla, kun valipiirin tasavirtalataus on valmis.

Enabled

Parametrin 106.16 Drive status word 1 bitti O (katso sivu 48).
Laht6 on paalla, kun syoéttoyksikké on kaynnissa.

Started

Parametrin 106.16 Drive status word 1 bitti 5 (katso sivu 48).
Laht6 on paalla, kun syo6ttoyksikké on kaynnistetty.

Running

Parametrin 106.16 Drive status word 1 bitti 4 (katso sivu 48).
L&ht6 on paalla, kun syo6ttdyksikkdé on kdynnissa.

Warning

Parametrin 106.11 Main status word bitti 7 (katso sivu 48).
Lahtd on paalla, kun varoitus on aktiivisena.

13

Fault

Parametrin 7106.11 Main status word bitti 3 (katso sivu 48).
Lahtd on paalla, kun vika on aktiivisena.

14
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Nro Nimi/arvo Kuvaus Def/FbEq16
MCB Parametrin 706.16 Drive status word 1 bitti 13 (katso sivu 48). | 15
Lahto on paalla, kun paakatkaisijan (MCB) sulkukomento on
annettu.
Charging Parametrin 106.16 Drive status word 1 bitti 12 (katso sivu 48). | 16
Laht6 on paalla, kun ulkoinen lataus on ladannut sy6ttéyksikon.
Muu Tietty bitti toisessa parametrissa. -
114.12  DI1 ON delay (Nékyvissd, kun 114.01 Module 1 type = FDIO-01.) 0,00s
Maarittaa digitaalitulon DI1 vetoviiveen.
' 1
*Dl:n tila : :
I — I ‘ 0
— ‘ ‘ 1
**Viiveellinen DI:n tila ]
] | 0
EN N N EN Aika
ton tof ton tort
ton = 114.12 DI1 ON delay
tOff = 114.13 DI1 OFF delay
* DI:n sahkoinen tila tai valitun Iahteen tila (I&htétilassa). limaistu parametrilla 7174.05 DI status.
** limaistu parametrilla 1714.06 DI delayed status.
0,00...3000,00 s Tulon DI1 vetoviive. 10=1s
114.12  DIO1 ON delay (Nékyvissé, kun 114.01 Module 1 type = FIO-01 tai FIO-11) |0,0s
Maarittaa digitaalitulon/-lahdon DIO1 vetoviiveen.
' 1
*DIO-tila : :
— — 1 ‘ 0
; — ‘ ‘ 1
**Viiveellinen DIO- '
tila L 0
L N PERENG RN RN Aika
ton torr ton tors
ton = 114.12 DIO1 ON delay
tog = 114.13 DIO1 OFF delay
*DIO:n sahkdinen tila (tulotilassa) tai valitun lahteen tila (lahtétilassa). limaistu parametrilla 174.05
DIO status.
**[Imaistu parametrilla 774.06 DIO delayed status.
0,0...3000,0 s DIO1:n vetoviive. 10=1s
114.13  DI1 OFF delay (Nékyvissd, kun 114.01 Module 1 type = FDIO-01.) 0,00s
Maarittda digitaalitulon DI1 paastdviiveen. Katso parametri
114.12 DI1 ON delay.
0,00...3 000,00 s Tulon DI1 paastoéviive. 10=1s
114.13  DIO1 OFF delay (Nékyvissd, kun 114.01 Module 1 type = FIO-01 tai FIO-11) |0,0s
Maarittaa digitaalitulon/-lahdon DIO1 paastoviiveen. Katso
parametri 114.12 DIO1 ON delay.
0,0...3000,0 s DIO1:n paastoviive. 10=1s
114.14  DIO2 configuration | (Nékyvissa, kun 114.01 Module 1 type = FIO-01 tai FIO-11) | Input
Talla parametrilla valitaan, kaytetdanko laajennusmoduulin
DIO2-liitantaa digitaalitulona vai -1ahtona.
Input DIO2 toimii digitaalitulona. 0
Output DIO2 toimii digitaalilahtona. 1
114.16  DIO2 output source | (Nékyvissa, kun 114.01 Module 1 type = FIO-01 tai FIO-11) | Not
Parametrilla valitaan signaali, joka kytketaan digitaalituloon/- | energized

Iahtoon DIO2, kun parametrin 1714.14 DIO2 configuration
arvoksi on asetettu Output.

Lisatietoja kaytettavissa olevista valinnoista on parametria
114.11 DIO1 output source kasittelevassa kohdassa.
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Nro Nimi/arvo Kuvaus Def/FbEq16
114.17  DI2 ON delay (Nékyvissé, kun 114.01 Module 1 type = FDIO-01.) 0,00 s
Maarittaa digitaalitulon DI2 vetoviiveen. Katso parametri
114.12 DI1 ON delay.
0,00...3 000,00 s Tulon DI2 vetoviive. 10=1s
114.17  DIO2 ON delay (Nékyvissa, kun 114.01 Module 1 type = FIO-01 tai FIO-11) |0,0s
Maarittaa digitaalitulon/-lahdén DIO2 vetoviiveen.
*DIO-tila ! : : :
—_ — b I 0
‘ ‘ ‘ [ | 1
**Viiveellinen DIO-
tila 0
AN AN AN N Aika
ton tort ton tort
ton = 114.17 DIO2 ON delay
o = 114.18 DIO2 OFF delay
*DIO:n sahkadinen tila (tulotilassa) tai valitun lahteen tila (Iahtétilassa). limaistu parametrilla 174.05
DIO status.
**[lmaistu parametrilla 7174.06 DIO delayed status.
0,0...3000,0 s DIO2:n vetoviive. 10=1s
114.18  DI2 OFF delay (Nékyvissa, kun 114.01 Module 1 type = FDIO-01.) 0,00 s
Maarittaa digitaalitulon DI2 paastoviiveen. Katso parametri
114.12 DI1 ON delay.
0,00...3 000,00 s Tulon DI2 paastdviive. 10=1s
114.18  DIO2 OFF delay (Nékyvissa, kun 114.01 Module 1 type = FIO-01 tai FIO-11) |0,0s
Maarittaa digitaalitulon/-lahdén DIO2 paastoviiveen. Katso
parametri 114.17 DIO2 ON delay.
0,0...3000,0 s DIO2:n paastoviive. 10=1s
114.19  DIO3 configuration | (Nékyvissd, kun 114.01 Module 1 type = FIO-01.) Input
Talla parametrilla valitaan, kaytetaanko laajennusmoduulin
DIO3-liitantaa digitaalitulona vai -1ahtona.
Input DIO3 toimii digitaalitulona. 0
Output DIO3 toimii digitaalilahtona. 1
114.19 Al supervision (Nékyvissé, kun 114.01 Module 1 type = FIO-11 tai FAIO-01.) | No action
function Valitsee, miten syo6ttdyksikko reagoi, jos analogiatulosignaali
siirtyy tulolle maaritetyn minimi- tai maksimirajan ulkopuolelle.
Valvottavat tulot ja rajat valitaan parametrilla 174.20 Al super-
vision selection.
No action Ei toimintoa. 0
Fault Syottoyksikko laukeaa vikaan 8E06 Al supervision. 1
Warning Syo6ttoyksikkd antaa varoituksen AE67 Al supervision. 2
114.20 Al supervision (Nékyvissé, kun 114.01 Module 1 type = FIO-11 tai FAIO-01) | 0000h
selection Maarittda valvottavat analogiatulojen rajat. Katso parametri

114.19 Al supervision function.

Bitti Nimi Kuvaus

0 Al1 < MIN 1 = Al1:n minimirajavalvonta on kaytdssa.

1 Al1 > MAX 1 = Al1:n maksimirajavalvonta on kaytdssa.
2 Al2 < MIN 1 = Al2:n minimirajavalvonta on kaytdssa.
3 Al2 > MAX 1 = AlI2:n maksimirajavalvonta on kaytdssa.
4 Al3 < MIN 1 = AI3:n minimirajavalvonta on kaytdssa.
5 Al3 > MAX 1 = AI3:n maksimirajavalvonta on kaytdssa.
6...15 Varattu

0000h...FFFFh Analogiatulovalvonnan kayttéonotto. 1=1
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Nro Nimi/arvo Kuvaus Def/FbEq16
114.21 DIO3 output source | (Nékyvissé, kun 114.01 Module 1 type = FIO-01.) Not
Parametrilla valitaan signaali, joka kytketaan digitaalituloon/- | energized
I1&htoon DIO3, kun parametrin 7174.19 DIO3 configuration
arvoksi on asetettu Output.
Lisatietoja kaytettavissa olevista valinnoista on parametria
114.11 DIO1 output source kasittelevassa kohdassa.
114.22  DI3 ON delay (Nékyvissé, kun 114.01 Module 1 type = FDIO-01.) 0,00 s
Maarittda digitaalitulon DI3 vetoviiveen. Katso parametri
114.12 DI1 ON delay.
0,00...3 000,00 s Tulon DI3 vetoviive. 10=1s
114.22  DIO3 ON delay (Nékyvissé, kun 114.01 Module 1 type = FIO-01.) 0,0s
Maarittda digitaalitulon/-lahdon DIO3 vetoviiveen.
' 1
*DIO-tila : :
R — l ‘ 0
‘ — ‘ I 1
**Viiveellinen DIO-
tila 0
< > > S = Aika
ton tof ton tort
ton = 114.22 DIO3 ON delay
toff = 114.23 DIO3 OFF delay
*DIO:n sahkoinen tila (tulotilassa) tai valitun Iahteen tila (Iahtétilassa). llmaistu parametrilla 774.05
DIO status.
**[Imaistu parametrilla 774.06 DIO delayed status.
0,0...3000,0 s DIO3:n vetoviive. 10=1s
114.22 Al force sel (Nékyvissé, kun 114.01 Module 1 type = FIO-11 tai FAIO-01.) | 00000000h
Analogiatulojen todelliset lukemat voidaan ohittaa esimerkiksi
testausta varten. Jokaiselle analogiatulolle on maéaritetty
pakotettu arvo. Arvoa kaytetdan aina, kun vastaava tdman
parametrin bitti on 1.
Bitti Arvo
0 1 = Pakota Al1 parametrin 114.28 Al1 force data arvoon.
1 1 = Pakota Al2 parametrin 114.43 Al2 force data arvoon.
2 1 = Pakota Al3 parametrin 114.58 Al3 force data arvoon.
3...31 |Varattu.
00000000h ... Analogiatulojen pakotettujen arvojen valinta. 1=1
FFFFFFFFh
114.23  DI3 OFF delay (Nékyvissé, kun 114.01 Module 1 type = FDIO-01.) 0,00s
Maarittaa digitaalitulon DI3 paastdviiveen. Katso parametri
114.12 DI1 ON delay.
0,00...3 000,00 s Tulon DI3 paastoviive. 10=1s
114.23  DIO3 OFF delay (Nékyvissé, kun 114.01 Module 1 type = FIO-01.) 0,0s
Maarittaa digitaalitulon/-lahdon DIO3 paastéviiveen. Katso
parametri 1714.22 DIO3 ON delay.
0,0...3000,0 s DIO3:n paastoviive. 10=1s
114.24  DIO4 configuration | (Nékyvissé, kun 114.01 Module 1 type = FIO-01.) Input
Talla parametrilla valitaan, kaytetaanko 1/0-laajennusmoduu-
lin DIO4-liitantaa digitaalitulona vai -lahtona.
Input DI04 toimii digitaalitulona. 0
Output DIO4 toimii digitaalilahtona. 1
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Nro Nimi/arvo Kuvaus Def/FbEq16
114.26  DIO4 output source | (Nékyvissd, kun 114.01 Module 1 type = FIO-01.) Not
Parametrilla valitaan signaali, joka kytketaan digitaalituloon/- | energized
l1&ht6on DIO4, kun parametrin 174.24 DIO4 configuration
arvoksi on asetettu Output.
Lisatietoja kaytettavissa olevista valinnoista on parametria
114.11 DIO1 output source kasittelevassa kohdassa.
114.26  Al1 actual value (N&kyvissé, kun 114.01 Module 1 type = FIO-11 tai FAIO-01.) |-
Nayttda analogiatulon Al1 arvon milliampeereina (mA) tai
voltteina (V) (maaraytyy sen mukaan, onko tulo asetettu virta-
vai jannitetilaan).
Tama parametri on vain luku -muotoa.
-22,000... Analogiatulon Al1 arvo. 1000=1mA
22,000 mA tai V tai vV
114.27  DIO4 ON delay (Nékyvissé, kun 114.01 Module 1 type = FIO-01.) 00s
Maarittaa digitaalitulon/-1ahdén DIO4 vetoviiveen.
*DIO-tila : : :
— — b 1 0
— Do | 1
**Viiveellinen DIO-
tila 0
<> < = < < > Alka
ton toff ton torf
ton = 114.27 DIO4 ON delay
toff = 114.28 DIO4 OFF delay
*DIO:n sahkdinen tila (tulotilassa) tai valitun lahteen tila (I&htdtilassa). limaistu parametrilla 1714.05
DIO status.
**lImaistu parametrilla 774.06 DIO delayed status.
0,0...3000,0 s DIO4:n vetoviive. 10=1s
114.27  Al1 scaled value (Nékyvissé, kun 114.01 Module 1 type = FIO-11 tai FAIO-01.) |-
Nayttda analogiatulon Al1 arvon skaalauksen jalkeen. Katso
parametri 114.35 Al1 scaled at Al1 min.
Tama parametri on vain luku -muotoa.
-32 768,000... Analogiatulon Al1 skaalattu arvo. 1=1
32 767,000
114.28  DIO4 OFF delay (Nékyvissé, kun 114.01 Module 1 type = FIO-01.) 00s
Maarittaa digitaalitulon/-lahdén DIO4 paastoviiveen. Katso
parametri 114.27 DIO4 ON delay.
0,0...3000,0 s DIO4:n paastoviive. 10=1s
114.28  Al1 force data (Nékyvissé, kun 114.01 Module 1 type = FIO-11 tai FAIO-01.) |—
Pakotettu arvo, jota voidaan kayttaa tulon todellisen lukeman
sijaan. Katso parametri 114.22 Al force sel.
-22,000...22,000 Analogiatulon Al1 pakotettu arvo. 1000=1mA
mA tai V tai V
114.29  Al1 HW switch pos | (Nékyvissé, kun 114.01 Module 1 type = FIO-11 tai FAIO-01.) |—
Nayttaa 1/0O-laajennusmoduulin virran/jannitteen valintakytki-
men asennon.
Huomautus: Virran/jannitteen valitsimen asetuksen on vas-
tattava parametrissa 774.30 Al1 unit selection tehtya yksikén
valintaa.
V Volttia. 2
mA Milliampeeria. 10
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Nro Nimi/arvo Kuvaus Def/FbEq16
114.30  Al1 unit selection (Nékyvissé, kun 114.01 Module 1 type = FIO-11 tai FAIO-01.) | mA
Valitsee analogiatuloon Al1 liittyvien lukemien ja asetusten
yksikon.
Huomautus: Tdman asetuksen on vastattava I/O-laajennus-
moduulin kytkimen asentoa (lisatietoja on I/O-laajennusmo-
duulin oppaassa). Parametri 114.29 Al1 HW switch pos
ilmaisee kytkimen asennon.
\% Volttia. 2
mA Milliampeeria. 10
114.31 RO status (Nékyvissé, kun 114.01 Module 1 type = FIO-01 tai FDIO-01.) | -
I/O-laajennusmoduulin releldhtdjen tila. Esimerkki:
00000001b = RO1 vetaa, RO2 ei veda.
0000h...FFFFh Relelahtdjen tila. 1=1
114.31 Al filter gain (Nékyvissé, kun 114.01 Module 1 type = FIO-11 tai FAIO-01.) | No filtering
Valitsee Al1:n suodatusajan (laiteasetus).
Katso my6s parametri 114.32 Al1 filter time.
No filtering Ei suodatusta. 0
125 us 125 mikrosekuntia. 1
250 us 250 mikrosekuntia. 2
500 us 500 mikrosekuntia. 3
1ms 1 millisekunti. 4
2ms 2 millisekuntia. 5
4 ms 4 millisekuntia. 6
7,9375 ms 7,9375 millisekuntia. 7
114.32  Alf filter time (Nékyvissd, kun 114.01 Module 1 type = FIO-11 tai FAIO-01.) | 0,040 s
Maarittda analogiatulon Al1 suodatusaikavakion.
% Suodattamaton signaali
100 4
63| | / ™ suodatettu signaali
— t
T
O=Ix(1-¢etM)
| = suotimen tulo (vaihe)
O = suotimen lahto
t = aika
T = suodatusaikavakio
Huomautus: Signaali suodatetaan myés litdntakorteilla.
Katso parametri 114.31 Al1 filter gain.
0,000...30,000 s Suodatusaikavakio. 1000=1s
114.33  Al1 min (Nékyvissé, kun 114.01 Module 1 type = FIO-11 tai FAIO-01.) | 0,000 mA
Maarittaa analogiatulon Al1 minimiarvon. tai V
-22,000... Al1:n minimiarvo. 1000=1mA
22,000 mA tai V tai V
114.34  ROf1 source (Nékyvissé, kun 114.01 Module 1 type = FIO-01 tai FDIO-01.) | Not
Parametrilla valitaan relelahtéon RO1 kytkettava signaali. energized
Lisatietoja kaytettavissa olevista valinnoista on parametria
114.11 DIO1 output source kasittelevassa kohdassa.
114.34  Al1 max (Nékyvissé, kun 114.01 Module 1 type = FIO-11 tai FAIO-01.) | 10,000 mA
Parametrilla maaritetddn maksimiarvo analogiatulolle Al1. tai V
-22,000... Al1:n maksimiarvo. 1000=1mA
22,000 mA tai V tai V
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Nro Nimi/arvo Kuvaus Def/FbEq16
114.35  RO1 ON delay (Nékyvissa, kun 114.01 Module 1 type = FIO-01 tai FDIO-01.) | 0,0 s
Maarittaa relelahdon RO1 vetoviiveen.
Valitun lahteen tila : : :
— b I 0
‘ I Lo | 1
RO:n tila
0
N N [N [N Aika
ton tort ton tort
ton = 114.35 RO1 ON delay
o = 114.36 RO1 OFF delay
0,0...3000,0 s Relelahddn RO1 vetoviive. 10=1s
114.35  Al1 scaled at Al1 (Nékyvissé, kun 114.01 Module 1 type = FIO-11 tai FAIO-01.) | 0,000
min Parametrilla maaritetdan todellinen arvo, joka vastaa para-
metrilla 774.33 Al1 min maaritettya analogiatulon Al1 minimi-
arvoa.
Algealeq (114.27)
A
11436 — = — =~
|
|
|
114.33 | f\lin (114.26)
| 114.34
|
|
|
ffffff 114.35
-32 768,000... Al1-minimiarvoa vastaava todellinen arvo. 1=1
32 767,000
114.36  RO1 OFF delay (Nékyvissé, kun 114.01 Module 1 type = FIO-01 tai FDIO-01.)|0,0 s
Maarittaa relelahdén RO1 paastoviiveen. Katso parametri
114.35 RO1 ON delay.
0,0...3000,0 s Relelahdon RO1 paastoviive. 10=1s
114.36  Al1 scaled at Al1 (Nékyvissé, kun 114.01 Module 1 type = FIO-11 tai FAIO-01.) | 1500,0
max Parametrilla maaritetdan arvo, joka vastaa parametrilla
114.34 Al1 max maaritettya analogiatulon Al1 maksimiarvoa.
Katso parametrin 114.35 Al1 scaled at Al1 min kuva.
-32768,000... Al1-maksimiarvoa vastaava todellinen arvo. 1=1
32767,000
114.37  ROZ2 source (N&kyvissé, kun 114.01 Module 1 type = FIO-01 tai FDIO-01.) | Not
Parametrilla valitaan relelahtoon RO2 kytkettava signaali. energized
Lisatietoja kaytettavissa olevista valinnoista on parametria
114.11 DIO1 output source kasittelevassa kohdassa.
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Nro Nimi/arvo Kuvaus Def/[FbEq16
114.38  RO2 ON delay (Nékyvissé, kun 114.01 Module 1 type = FIO-01 tai FDIO-01.)|0,0 s
Maarittaa relelahdén RO2 vetoviiveen.
' 1
Valitun lahteen tila : :
—_ — I | 0
‘ I ‘ ‘ 1
RO:n tila
_— 0
N N N [N Aika
ton toft ton tosr
ton = 114.38 RO2 ON delay
tog = 114.39 RO2 OFF delay
0,0...3000,0 s Relelahdén RO2 vetoviive. 10=1s
114.39  RO2 OFF delay (Nékyvissé, kun 114.01 Module 1 type = FIO-01 tai FDIO-01.)|0,0 s
Maarittda relelahddn RO1 paastoviiveen. Katso parametri
114.35 RO1 ON delay.
0,0...3000,0 s Releldahddn RO2 paastoviive. 10=1s
114.41  AI2 actual value (Nékyvissé, kun 114.01 Module 1 type = FIO-11 tai FAIO-01.) | -
Nayttda analogiatulon Al2 arvon milliampeereina (mA) tai
voltteina (V) (maaraytyy sen mukaan, onko tulo asetettu virta-
vai jannitetilaan).
Tama parametri on vain luku -muotoa.
-22,000... Analogiatulon Al2 arvo. 1000=1mA
22,000 mA tai V tai V
114.42  Al2 scaled value (Nékyvissd, kun 114.01 Module 1 type = FIO-11 tai FAIO-01.) |-
Nayttda analogiatulon Al2 arvon skaalauksen jalkeen. Katso
parametri 114.50 Al2 scaled at Al2 min.
Tama parametri on vain luku -muotoa.
-32 768,000... Analogiatulon Al2 skaalattu arvo. 1=1
32 767,000
114.43  AI2 force data (Nékyvissé, kun 114.01 Module 1 type = FIO-11 tai FAIO-01.) | 0,000 mA
Pakotettu arvo, jota voidaan kayttda tulon todellisen lukeman
sijaan. Katso parametri 114.22 Al force sel.
-22,000... Analogiatulon Al2 pakotettu arvo. 1000=1mA
22,000 mA tai V tai v
114.44  AI2 HW switch pos | (Nékyvissé, kun 114.01 Module 1 type = FIO-11 tai FAIO-01.) |—
Nayttaa 1/0O-laajennusmoduulin virran/jannitteen valintakytki-
men asennon.
Huomautus: Virran/jannitteen valitsimen asetuksen on vas-
tattava parametrissa 174.45 AI2 unit selection tehtya yksikon
valintaa.
\% Volttia. 2
mA Milliampeeria. 10
114.45  Al2 unit selection (Nékyvissé, kun 114.01 Module 1 type = FIO-11 tai FAIO-01.) | mA
Valitsee analogiatuloon Al2 liittyvien lukemien ja asetusten
yksikon.
Huomautus: Tdéman asetuksen on vastattava I/O-laajennus-
moduulin kytkimen asentoa (lisatietoja on I/O-laajennusmo-
duulin oppaassa). Parametri 114.44 Al2 HW switch pos
ilmaisee kytkimen asennon.
\% Volttia. 2
mA Milliampeeria. 10
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Nro Nimi/arvo Kuvaus Def/FbEq16
114.46  Al2 filter gain (Nékyvissé, kun 114.01 Module 1 type = FIO-11 tai FAIO-01.) | No filtering
Valitsee Al2:n suodatusajan (laiteasetus).

Katso myos parametri 114.47 Al2 filter time.
No filtering Ei suodatusta. 0
125 us 125 mikrosekuntia. 1
250 us 250 mikrosekuntia. 2
500 us 500 mikrosekuntia. 3
1ms 1 millisekunti. 4
2ms 2 millisekuntia. 5
4 ms 4 millisekuntia. 6
7,9375 ms 7,9375 millisekuntia. 7
114.47  Al2 filter time (Nékyvissé, kun 114.01 Module 1 type = FIO-11 tai FAIO-01.) |0,100 s
Maarittda analogiatulon Al2 suodatusaikavakion.
% Suodattamaton signaali
100 - -
63 Suodatettu signaali
— t
T
O0=1x(1-¢etM
| = suotimen tulo (vaihe)
O = suotimen lahtd
t = aika
T = suodatusaikavakio
Huomautus: Signaali suodatetaan myds liitantakorteilla.
Katso parametri 114.46 Al2 filter gain.
0,000...30,000 s Suodatusaikavakio. 1000=1s
114.48  AlI2 min (Nékyvissa, kun 114.01 Module 1 type = FIO-11 tai FAIO-01.) | 0,000 mA
Parametrilla maaritetdan minimiarvo analogiatulolle Al2. tai V
-22,000... Al2:n minimiarvo. 1000=1mA
22,000 mA tai V tai vV
114.49  Al2 max (Nékyvissé, kun 114.01 Module 1 type = FIO-11 tai FAIO-01.) | 10,000 mA
Parametrilla maaritetdan maksimiarvo analogiatulolle Al2. tai V
-22,000... Al2:n maksimiarvo. 1000=1mA
22,000 mA tai V tai vV




76 Parametrit

Nro Nimi/arvo Kuvaus Def/FbEq16
114.50  Al2 scaled at Al2 (Nékyvissé, kun 114.01 Module 1 type = FIO-11 tai FAIO-01.) | 0,000
min Maarittda reaaliarvon, joka vastaa parametrilla 7174.48 Al2

min maaritettyd analogiatulon Al2 arvoa.
Alscaleq (114.42)
A
11451 —— — =~ ‘
|
|
Al (114.41
114.48 } " ( )
! 114.49
|
|
|
****** 114.50
-32 768,000... Al2-minimiarvoa vastaava arvo. 1=1
32 767,000
114.51  Al2 scaled at Al2 (Nékyvissé, kun 114.01 Module 1 type = FIO-11 tai FAIO-01.) | 1500,0
max Parametrilla maaritetdan arvo, joka vastaa parametrilla
114.49 Al2 max maaritettyd analogiatulon Al2 maksimiarvoa.
Katso parametrin 1714.50 Al2 scaled at Al2 min kuva.
-32768,000... Al2-maksimiarvoa vastaava todellinen arvo. 1=1
32767,000
114.56  Al3 actual value (Nékyvissé, kun 114.01 Module 1 type = FIO-11.) -
Nayttaa analogiatulon Al3 arvon milliampeereina (mA) tai
voltteina (V) (maaraytyy sen mukaan, onko tulo asetettu virta-
vai jannitetilaan).
Tama parametri on vain luku -muotoa.
-22,000... Analogiatulon Al3 arvo. 1000=1mA
22,000 mA tai V tai V
114.57  Al3 scaled value (Nékyvissé, kun 114.01 Module 1 type = FIO-11.) -
Nayttaa analogiatulon Al3 arvon skaalauksen jalkeen. Katso
parametri 114.65 Al3 scaled at Al3 min.
Tama parametri on vain luku -muotoa.
-32 768,000... Analogiatulon Al3 skaalattu arvo. 1=1
32 767,000
114.58  Al3 force data (Nékyvissé, kun 114.01 Module 1 type = FIO-11.) 0,000 mA
Pakotettu arvo, jota voidaan kayttaa tulon todellisen lukeman
sijaan. Katso parametri 114.22 Al force sel.
-22,000... Analogiatulon Al3 pakotettu arvo. 1000=1mA
22,000 mA tai V tai V
114.59  AI3 HW switch pos | (N&kyvissd, kun 114.01 Module 1 type = FIO-11.) -
Nayttaa 1/0O-laajennusmoduulin virran/jannitteen valintakytki-
men asennon.
Huomautus: Virran/jannitteen valitsimen asetuksen on vas-
tattava parametrissa 174.60 Al3 unit selection tehtya yksikdn
valintaa.
\% Volttia. 2
mA Milliampeeria. 10
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114.60  Al3 unit selection (Nékyvissé, kun 114.01 Module 1 type = FIO-11.) mA
Valitsee analogiatuloon Al3 liittyvien lukemien ja asetusten
yksikon.
Huomautus: Tdméan asetuksen on vastattava 1/O-laajennus-
moduulin kytkimen asentoa (lisatietoja on I/O-laajennusmo-
duulin oppaassa). Parametri 114.59 AI3 HW switch pos
ilmaisee kytkimen asennon.
\% Volttia. 2
mA Milliampeeria. 10
114.61  Al3 filter gain (N&kyvissé, kun 114.01 Module 1 type = FIO-11.) No filtering
Valitsee Al3:n suodatusajan (laiteasetus).
Katso my6s parametri 114.62 Al3 filter time.
No filtering Ei suodatusta. 0
125 us 125 mikrosekuntia. 1
250 us 250 mikrosekuntia. 2
500 us 500 mikrosekuntia. 3
1ms 1 millisekunti. 4
2ms 2 millisekuntia. 5
4 ms 4 millisekuntia. 6
7,9375 ms 7,9375 millisekuntia. 7
114.62  Al3 filter time (Nékyvissé, kun 114.01 Module 1 type = FIO-11.) 0,100 s
Maarittda analogiatulon Al3 suodatusaikavakion.
% Suodattamaton signaali
100 2
631 1/ S Suodatettu signaali
— t
T
o=Ix(1-etM
| = suotimen tulo (vaihe)
O = suotimen 1ahto
t = aika
T = suodatusaikavakio
Huomautus: Signaali suodatetaan myds liitdntékorteilla.
Katso parametri 114.61 Al3 filter gain.
0,000...30,000 s Suodatusaikavakio. 1000=1s
114.63  AI3 min (Nékyvissé, kun 114.01 Module 1 type = FIO-11.) 0,000 mA
Maarittaa analogiatulon AI3 minimiarvon. tai vV
-22,000... Al3:n minimiarvo. 1000=1mA
22,000 mA tai V tai vV
114.64  AI3 max (Nékyvissé, kun 114.01 Module 1 type = FIO-11.) 10,000 mA
Parametrilla maaritetddn maksimiarvo analogiatulolle Al3. tai vV
-22,000... Al3:n maksimiarvo. 1000=1mA
22,000 mA tai V tai v
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114.65  Al3 scaled at Al3 (Nékyvissé, kun 114.01 Module 1 type = FIO-11.) 0,000
min Parametrilla maaritetdan reaalilukumuotoinen arvo, joka vas-
taa parametrilla 114.63 AI3 min maaritettya analogiatulon Al3
minimiarvoa.
Alscaled (114.57)
A
114.66 [ — — — — -
|
|
|
Al (114.56
114.63 } N ( )
| 114.64
|
|
|
ffffff 114.65
-32 768,000... Al3-minimiarvoa vastaava arvo. 1=1
32 767,000
114.66  Al3 scaled at Al3 (Nékyvissé, kun 114.01 Module 1 type = FIO-11.) 1500,0
max Parametrilla maaritetdan arvo, joka vastaa parametrilla114.64
Al3 max méériteltyd analogiatulon Al3 maksimiarvoa. Katso
parametrin 114.65 Al3 scaled at Al3 min kuva.
-32768,000... Al3-maksimiarvoa vastaava arvo. 1=1
32767,000
114.71  AO force selection | (N&kyvissd, kun 114.01 Module 1 type = FIO-11 tai FAIO-01.) | 00000000h
Analogiatulon arvo voidaan ohittaa esimerkiksi testausta var-
ten. Jokaisella analogiatulolla on pakotetun arvon parametri
(114.78 AOT1 force data). Sen arvoa kaytetaan aina, kun
taman parametrin vastaava bitti on 1.
Bitti Arvo
0 1 = Pakota AO1 parametrin 114.78 AO1 force data arvoon.
1...31 Varattu.
00000000h ... Analogialahtdjen pakotettujen arvojen valinta. 1=1
FFFFFFFFh
114.76  AOT1 actual value (Nékyvissd, kun 114.01 Module 1 type = FIO-11 tai FAIO-01.) |-
Nayttdd AO1:n arvon milliampeereina (mA).
Tama parametri on vain luku -muotoa.
0,000...22,000 mA |AO1:n arvo. 1000 =
1mA
114.77  AO1 source (Nékyvissd, kun 114.01 Module 1 type = FIO-11 tai FAIO-01.) | Zero
Parametrilla valitaan analogialahtodn AO1 kytkettava sig-
naali. Vaihtoehtoisesti tdma parametri asettaa Iahdon herate-
tilaan, jossa lampdtila-anturiin syotetaan vakiovirtaa.
Zero None. 0
DC voltage 101.01 DC voltage 1
Line current 101.02 Line current 2
Other Arvo saadaan muusta parametrista. -
114.78  AOT1 force data (Nékyvissé, kun 114.01 Module 1 type = FIO-11 tai FAIO-01.) | 0,000 mA
Pakotettu arvo, jota voidaan kayttda valitun I&htdsignaalin
sijaan. Katso parametri 1714.71 AO force selection.
0,000...22,000 mA | Analogialdahddn Al1 pakotettu arvo. 1000 =

1TmA
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114.79  AOT filter time (Nékyvissé, kun 114.01 Module 1 type = FIO-11 tai FAIO-01.) {0,100 s
Maarittaa suodatusaikavakion analogialahdélle AO1.
%
Suodattamaton signaali
4
100 - -
631 1/ S Suodatettu signaali
- t
T
o=Ix(1-etM
| = suotimen tulo (vaihe)
O = suotimen 1ahto
t = aika
T = suodatusaikavakio
0,000...30,000 s Suodatusaikavakio. 1000=1s
114.80  AOf1 source min (Nékyvissé, kun 114.01 Module 1 type = FIO-11 tai FAIO-01.) | 0,0
Maéarittda signaalin reaalilukuarvon (valittu parametrilla
114.77 AO1 source), joka vastaa [ahdon AO1 minimilahtdar-
voa (maaritetty parametrilla 174.82 AO1 out at AO1 src min).
lao1 (MA)
A
114.83
|
|
|
|
114.82 ‘ |
114.60 114.81 Signaali (reaali)
valittu parametrilla 114.77
lao1 (MA)
A
114.83 |
114.82 |
| |
114.81 114.80  signaali (reaali)
valittu parametrilla 114.77
-32768,0... AO1-liitannan minimilahtéarvoa vastaavan signaalin todelli- |1 =1
32767,0 nen arvo.
114.81  AOT source max (N&kyvissé, kun 114.01 Module 1 type = FIO-11 tai FAIO-01.) | 1500,0
Maarittaa signaalin todellisen arvon (valittu parametrilla
114.77 AO1 source), joka vastaa AO1-enimmaislahtéarvoa
(maaritetty parametrilla 1714.83 AO1 out at AO1 src max).
Katso parametri 774.80 AO1 source min.
-32 768,0... AO1-litannan maksimilahtéarvoa vastaavan signaalin todelli- |1 =1
32767,0 nen arvo.
114.82  AOf1 out at AO1 src | (Nékyvissé, kun 114.01 Module 1 type = FIO-11 tai FAIO-01.) | 0,000 mA
min Parametrilla maaritetaan analogialahdén AO1 minimilah-
téarvo.
Katso myos parametrin 174.80 AO1 source min kuva.
0,000...22,000 mA | AO1-minimildhtoarvo. 1000 =

1 mA
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114.83  AOT71 out at AO1 src | (Nékyvissd, kun 114.01 Module 1 type = FIO-11 tai FAIO-01.) | 20,000 mA
max Parametrilla maaritetdan analogialahdén AO1 maksimilah-
téarvo.
Katso myos parametrin 114.80 AO1 source min kuva.
0,000...22,000 mA | AO1-maksimilahtdarvo. 1000 =
1 mA
114.86  AO2 actual value (Nékyvissé, kun 114.01 Module 1 type = FAIO-01.) -
Nayttad AO2:n arvon milliampeereina (mA).
Tama parametri on vain luku -muotoa.
0,000...22,000 mA | AO2:n arvo. 1000 =
1 mA
114.87  AO2 source (Nékyvissé, kun 114.01 Module 1 type = FAIO-01.) Zero
Parametrilla valitaan analogialahtodn AO2 kytkettava sig-
naali. Vaihtoehtoisesti tama parametri asettaa lahdon herate-
tilaan, jossa lampétila-anturiin syotetaan vakiovirtaa.
Lisatietoja valinnoista: katso parametri 1714.77 AO1 source.
114.88  AO2 force data (Nékyvissé, kun 114.01 Module 1 type = FAIO-01.) 0,000 mA
Pakotettu arvo, jota voidaan kayttda valitun I&htdsignaalin
sijaan. Katso parametri 774.71 AO force selection.
0,000...22,000 mA | Analogialdahddén AO2 pakotettu arvo. 1000 =
1mA
114.89  AO?2 filter time (Nékyvissd, kun 114.01 Module 1 type = FAIO-01.) 0,100 s
Maarittda suodatusaikavakion analogialdhdodlle AO2.
% Suodattamaton signaali
v
100 | - -
63| |/~ suodatettu signaali
— t
T
O=1x(1-etM
| = suotimen tulo (vaihe)
O = suotimen 1ahto
t = aika
T = suodatusaikavakio
0,000...30,000 s Suodatusaikavakio. 1000=1s
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114.90  AO2 source min (Nékyvissé, kun 114.01 Module 1 type = FAIO-01.) 0,0
Maarittaa signaalin reaalilukuarvon (valittu parametrilla
114.87 AO2 source), joka vastaa lahdon AO2 minimilahtodar-
voa (maaritetty parametrilla 174.92 AO2 out at AO2 src min).
lao2 (MA)
A
114.93
114.92
114.90 11491 _
Signaali (reaali)
valittu parametrilla
laoz2 (mA) 114.87
A
114.93 |
114.92 |
| |
114.91 11490
Signaali (reaali)
valittu parametrilla
114.87
-32768,0... AO2-litannan minimilahtéarvoa vastaavan signaalin todelli- |1 =1
32767,0 nen arvo.
114.91  AOZ2 source max (N&kyvissé, kun 114.01 Module 1 type = FAIO-01.) 100,0
Maarittda signaalin reaalilukuarvon (valittu parametrilla
114.87 AO2 source), joka vastaa lahdén AO2 maksimildh-
téarvoa (maaritetty parametrilla 774.93 AO2 out at AO2 src
max). Katso parametri 114.90 AO2 source min.
-32 768,0... AO2-litannan maksimilahtéarvoa vastaavan signaalin todelli- |1 =1
32767,0 nen arvo.
114.92  AO2 out at AO2 src | (Nékyvissé, kun 114.01 Module 1 type = FAIO-01.) 0,000 mA
min Parametrilla maaritetaan analogialahdén AO2 minimilah-
téarvo.
Katso myos parametrin 174.90 AO2 source min kuva.
0,000...22,000 mA | AO2-minimilahtoarvo. 1000 =
1mA
114.93  AO2 out at AO2 src | (Nékyvissé, kun 114.01 Module 1 type = FAIO-01.) 10,000 mA
max Parametrilla maaritetdan analogialahdén AO2 maksimilahtoarvo.
Katso myos parametrin 174.90 AO2 source min kuva.
0,000...22,000 mA | AO2-maksimilahtoarvo. 1000 =
1mA
115 Extension I/O module 2 |1/O-laajennusmoduulin 2 asetukset.
Lisatietoja on kohdassa Ohjelmoitavat I/O-laajennukset
(sivulla 22).
Huomaa: Parametriryhman sisalté voi vaihdella valitun 1/O-laa-
jennusmoduulityypin mukaan.
115.01 Module 2 type Katso parametri 774.01 Module 1 type. None
115.02  Module 2 location | Katso parametri 114.02 Module 1 location. Slot 1
115.03  Module 2 status Katso parametri 774.03 Module 1 status. No option
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115.05 Dl status (Nékyvissé, kun 115.01 Module 2 type = FDIO-01.) -
Katso parametri 114.05 DI status.

115.05  DIO status (Nékyvissé, kun 115.01 Module 2 type = FIO-01 tai FIO-11.) |-
Katso parametri 774.05 DIO status.

115.06 DI delayed status (Nékyvissé, kun 115.01 Module 2 type = FDIO-01.) -
Katso parametri 774.06 DI delayed status.

115.06  DIO delayed status | (Nékyvissa, kun 115.01 Module 2 type = FIO-01 tai FIO-11.) |-
Katso parametri 174.06 DIO delayed status.

115.08 Dl filter time (Nékyvissd, kun 115.01 Module 2 type = FDIO-01.) 10,0 ms
Katso parametri 174.08 Dl filter time.

115.08  DIO filter time (Nékyvissd, kun 115.01 Module 2 type = FIO-01 tai FIO-11.) | 10,0 ms
Katso parametri 174.08 DIO filter time.

115.09  DIO1 configuration | (N&kyvissd, kun 115.01 Module 2 type = FIO-01 tai FIO-11.) |Input
Katso parametri 774.09 DIO1 configuration.

115.11 DIO1 output source | (Ndkyvissé, kun 115.01 Module 2 type = FIO-01 tai FIO-11.) | Not
Katso parametri 7714.11 DIO1 output source. energized

115.12  DI1 ON delay (Nékyvissé, kun 115.01 Module 2 type = FDIO-01.) 0,00s
Katso parametri 174.12 DI1 ON delay.

115.12  DIO1 ON delay (Nékyvissd, kun 115.01 Module 2 type = FIO-01 tai FIO-11.) |0,0s
Katso parametri 174.12 DIO1 ON delay.

115.13  DI1 OFF delay (Nékyvissd, kun 115.01 Module 2 type = FDIO-01.) 0,00 s
Katso parametri 174.13 DI1 OFF delay.

115.13  DIO1 OFF delay (Nékyvissd, kun 115.01 Module 2 type = FIO-01 tai FIO-11.) |0,0s
Katso parametri 774.13 DIO1 OFF delay.

115.14  DIO2 configuration | (Nékyvissd, kun 115.01 Module 2 type = FIO-01 tai FIO-11.) |Input
Katso parametri 174.14 DIO2 configuration.

115.16  DIO2 output source | (Nékyvissa, kun 115.01 Module 2 type = FIO-01 tai FIO-11.) | Not
Katso parametri 114.16 DIO2 output source. energized

115.17  DI2 ON delay (Nékyvissd, kun 115.01 Module 2 type = FDIO-01.) 0,00s
Katso parametri 174.17 DI2 ON delay.

115.17  DIO2 ON delay (Nékyvissé, kun 115.01 Module 2 type = FIO-01 tai FIO-11.) |0,0s
Katso parametri 174.17 DIO2 ON delay.

115.18  DI2 OFF delay (Nékyvissd, kun 115.01 Module 2 type = FDIO-01.) 0,00s
Katso parametri 174.18 DI2 OFF delay.

115.18  DIO2 OFF delay (Nékyvissé, kun 115.01 Module 2 type = FIO-01 tai FIO-11.) |0,0s
Katso parametri 114.18 DIO2 OFF delay.

115.19  DIO3 configuration | (N&kyvissé, kun 115.01 Module 2 type = FIO-01.) Input
Katso parametri 174.19 DIO3 configuration.

115.19 Al supervision (Nékyvissé, kun 115.01 Module 2 type = FIO-11 tai FAIO-01.) | No action

function Katso parametri 7114.19 Al supervision function.
115.20 Al supervision (Nékyvissé, kun 115.01 Module 2 type = FIO-11 tai FAIO-01.) | 0000h
selection Katso parametri 174.20 Al supervision selection.

116.21  DIO3 output source | (N&kyvissd, kun 115.01 Module 2 type = FIO-01.) Not
Katso parametri 114.21 DIO3 output source. energized

115.22  DI3 ON delay (Nékyvissd, kun 115.01 Module 2 type = FDIO-01.) 0,00 s
Katso parametri 174.22 DI3 ON delay.

115.22  DIO3 ON delay (Nékyvissé, kun 115.01 Module 2 type = FIO-01.) 0,0s
Katso parametri 174.22 DIO3 ON delay.

1156.22 Al force sel (Nékyvissé, kun 115.01 Module 2 type = FIO-11 tai FAIO-01.) | 00000000h
Katso parametri 114.22 Al force sel.

115.23  DI3 OFF delay (Nékyvissé, kun 115.01 Module 2 type = FDIO-01.) 0,00s

Katso parametri 174.23 DI3 OFF delay.
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115.23  DIO3 OFF delay (Nékyvissé, kun 115.01 Module 2 type = FIO-01.) 0,0s
Katso parametri 7174.23 DIO3 OFF delay.

115.24  DIO4 configuration | (Nékyvissa, kun 115.01 Module 2 type = FIO-01.) Input
Katso parametri 114.24 DIO4 configuration.

115.26  DIO4 output source | (Nékyvissd, kun 115.01 Module 2 type = FIO-01.) Not
Katso parametri 114.26 DIO4 output source. energized

115.26  Al1 actual value (Nékyvissé, kun 115.01 Module 2 type = FIO-11 tai FAIO-01.) |—
Katso parametri 114.26 Al1 actual value.

115.27  DIO4 ON delay (Nékyvissé, kun 115.01 Module 2 type = FIO-01.) 00s
Katso parametri 174.27 DIO4 ON delay.

115.27  Al1 scaled value (Nékyvissé, kun 115.01 Module 2 type = FIO-11 tai FAIO-01.) |—
Katso parametri 174.27 Al1 scaled value.

115.28  DIO4 OFF delay (Nékyvissé, kun 115.01 Module 2 type = FIO-01.) 0,0s
Katso parametri 174.28 DIO4 OFF delay.

115.28  Al1 force data (Nékyvissé, kun 115.01 Module 2 type = FIO-11 tai FAIO-01.) |—
Katso parametri 174.28 Al1 force data.

116.29  Al1 HW switch pos | (N&kyvissé, kun 115.01 Module 2 type = FIO-11 tai FAIO-01.) | —
Katso parametri 114.29 Al1 HW switch pos.

115.30  Al1 unit selection (Nékyvissé, kun 115.01 Module 2 type = FIO-11 tai FAIO-01.) | mA
Katso parametri 174.30 Al1 unit selection.

115.31 RO status (Nékyvissa, kun 115.01 Module 2 type = FIO-01 tai FDIO-01.) |-
Katso parametri 174.317 RO status.

115.31  Alf filter gain (Nékyvissé, kun 115.01 Module 2 type = FIO-11 tai FAIO-01.) | No filtering
Katso parametri 114.31 Al1 filter gain.

116.32 Al filter time (Nékyvissé, kun 115.01 Module 2 type = FIO-11 tai FAIO-01.) {0,040 s
Katso parametri 114.32 Al1 filter time.

116.33  Al1 min (Nékyvissa, kun 115.01 Module 2 type = FIO-11 tai FAIO-01.) | 0,000 mA
Katso parametri 114.33 Al1 min. tai V

115.34  RO1 source (Nékyvissé, kun 115.01 Module 2 type = FIO-01 tai FDIO-01.) | Not
Katso parametri 774.34 RO1 source. energized

115.34  Al1 max (Nékyvissé, kun 115.01 Module 2 type = FIO-11 tai FAIO-01.) | 10,000 mA
Katso parametri 114.34 Al1 max. tai V

115.35  RO1 ON delay (Nékyvissé, kun 115.01 Module 2 type = FIO-01 tai FDIO-01.)|0,0 s
Katso parametri 174.35 RO1 ON delay.

116.35  Al1 scaled at Al1 (Nékyvissé, kun 115.01 Module 2 type = FIO-11 tai FAIO-01.) | 0,000

min Katso parametri 174.35 Al1 scaled at Al1 min.

116.36  RO1 OFF delay (Nékyvissé, kun 115.01 Module 2 type = FIO-01 tai FDIO-01.)|0,0 s
Katso parametri 1774.36 RO1 OFF delay.

116.36  Al1 scaled at Al1 (Nékyvissé, kun 115.01 Module 2 type = FIO-11 tai FAIO-01.) | 1500,0

max Katso parametri 174.36 Al1 scaled at Al1 max.

116.37  RO2 source (N&kyvissé, kun 115.01 Module 2 type = FIO-01 tai FDIO-01.) | Not
Katso parametri 174.37 RO2 source. energized

115.38  RO2 ON delay (Nékyvissa, kun 115.01 Module 2 type = FIO-01 tai FDIO-01.)|0,0 s
Katso parametri 174.38 RO2 ON delay.

115.39  RO2 OFF delay (Nékyvissa, kun 115.01 Module 2 type = FIO-01 tai FDIO-01.)|0,0 s
Katso parametri 174.39 RO2 OFF delay.

116.41  AI2 actual value (Nékyvissé, kun 115.01 Module 2 type = FIO-11 tai FAIO-01.) |—
Katso parametri 114.41 Al2 actual value.

116.42  AI2 scaled value (Nékyvissé, kun 115.01 Module 2 type = FIO-11 tai FAIO-01.) |—
Katso parametri 114.42 Al2 scaled value.

115.43  AI2 force data (Nékyvissa, kun 115.01 Module 2 type = FIO-11 tai FAIO-01.) | 0,000 mA

Katso parametri 174.43 Al2 force data.
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115.44  Al2 HW switch pos | (Nékyvissa, kun 115.01 Module 2 type = FIO-11 tai FAIO-01.) |-
Katso parametri 114.44 Al2 HW switch pos.
115.45 A2 unit selection (Nékyvissé, kun 115.01 Module 2 type = FIO-11 tai FAIO-01.) | mA
Katso parametri 114.45 Al2 unit selection.
115.46  Al2 filter gain (Nékyvissé, kun 115.01 Module 2 type = FIO-11 tai FAIO-01.) | No filtering
Katso parametri 114.46 Al2 filter gain.
115.47  Al2 filter time (Nékyvissd, kun 115.01 Module 2 type = FIO-11 tai FAIO-01.) | 0,100 s
Katso parametri 114.47 Al2 filter time.
115.48  Al2 min (Nékyvissd, kun 115.01 Module 2 type = FIO-11 tai FAIO-01.) | 0,000 mA
Katso parametri 114.48 Al2 min. tai V
115.49  Al2 max (Nékyvissé, kun 115.01 Module 2 type = FIO-11 tai FAIO-01.) | 10,000 mA
Katso parametri 174.49 Al2 max. tai V
116.50  Al2 scaled at Al2 (Nékyvissé, kun 115.01 Module 2 type = FIO-11 tai FAIO-01.) | 0,000
min Katso parametri 174.50 Al2 scaled at Al2 min.
116.51  Al2 scaled at Al2 (Nékyvissé, kun 115.01 Module 2 type = FIO-11 tai FAIO-01.) | 1500,0
max Katso parametri 114.51 Al2 scaled at Al2 max.
116.56  Al3 actual value (Nékyvissé, kun 115.01 Module 2 type = FIO-11.) -
Katso parametri 114.56 Al3 actual value.
115.57  Al3 scaled value (Nékyvissé, kun 115.01 Module 2 type = FIO-11.) -
Katso parametri 114.57 Al3 scaled value.
116.58  Al3 force data (Nékyvissé, kun 115.01 Module 2 type = FIO-11.) 0,000 mA
Katso parametri 7114.58 Al3 force data.
115.59  AI3 HW switch pos | (Nékyvissé, kun 115.01 Module 2 type = FIO-11.) -
Katso parametri 114.59 AI3 HW switch pos.
115.60 A3 unit selection (Nékyvissé, kun 115.01 Module 2 type = FIO-11.) mA
Katso parametri 174.60 Al3 unit selection.
115.61  Al3 filter gain (Nékyvissé, kun 115.01 Module 2 type = FIO-11.) No filtering
Katso parametri 114.61 Al3 filter gain.
115.62  Al3 filter time (Nékyvissé, kun 115.01 Module 2 type = FIO-11.) 0,100 s
Katso parametri 114.62 Al3 filter time.
115.63  AlI3 min (Nékyvissé, kun 115.01 Module 2 type = FIO-11.) 0,000 mA
Katso parametri 71714.63 Al3 min. tai V
115.64  Al3 max (Nékyvissé, kun 115.01 Module 2 type = FIO-11.) 10,000 mA
Katso parametri 714.64 Al3 max. tai V
116.65  Al3 scaled at Al3 (Nékyvissé, kun 115.01 Module 2 type = FIO-11.) 0,000
min Katso parametri 174.65 AI3 scaled at Al3 min.
116.66  Al3 scaled at Al3 (Nékyvissé, kun 115.01 Module 2 type = FIO-11.) 1500,0
max Katso parametri 114.66 Al3 scaled at A3 max.
1156.71  AO force selection | (Nékyvissé, kun 115.01 Module 2 type = FIO-11 tai FAIO-01.) | 00000000h
Katso parametri 174.71 AO force selection.
115.76  AOT actual value (Nékyvissé, kun 115.01 Module 2 type = FIO-11 tai FAIO-01.) |-
Katso parametri 174.76 AO1 actual value.
115.77  AOfT source (Nékyvissé, kun 115.01 Module 2 type = FIO-11 tai FAIO-01.) | Zero
Katso parametri 114.77 AO1 source.
115.78  AOT1 force data (Nékyvissé, kun 115.01 Module 2 type = FIO-11 tai FAIO-01.) | 0,000 mA
Katso parametri 174.78 AO1 force data.
115.79  AOfT filter time (Nékyvissé, kun 115.01 Module 2 type = FIO-11 tai FAIO-01.) | 0,100 s
Katso parametri 114.79 AO1 filter time.
115.80  AO1 source min (Nékyvissé, kun 115.01 Module 2 type = FIO-11 tai FAIO-01.) | 0,0
Katso parametri 774.80 AO1 source min.
115.81  AOfT source max (Nékyvissé, kun 115.01 Module 2 type = FIO-11 tai FAIO-01.) | 1500,0

Katso parametri 174.81 AO1 source max.
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116.82  AOT out at AO1 src | (Nékyvissd, kun 115.01 Module 2 type = FIO-11 tai FAIO-01.) | 0,000 mA
min Katso parametri 114.82 AO1 out at AO1 src min.
116.83  AOT out at AO1 src | (Nékyvissé, kun 115.01 Module 2 type = FIO-11 tai FAIO-01.) | 20,000 mA
max Katso parametri 174.83 AO1 out at AO1 src max.
116.86  AO2 actual value (Nékyvissé, kun 115.01 Module 2 type = FAIO-01.) -
Katso parametri 174.86 AO2 actual value.
115.87  AO2 source (Nékyvissé, kun 115.01 Module 2 type = FAIO-01.) Zero
Katso parametri 114.87 AO2 source.
115.88  AO2 force data (Nékyvissé, kun 115.01 Module 2 type = FAIO-01.) 0,000 mA
Katso parametri 774.88 AO2 force data.
115.89  AO?2 filter time (Nékyvissé, kun 115.01 Module 2 type = FAIO-01.) 0,100 s
Katso parametri 774.89 AO2 filter time.
116.90  AOZ2 source min (Nékyvissé, kun 115.01 Module 2 type = FAIO-01.) 0,0
Katso parametri 174.90 AO2 source min.
116.91  AOZ2 source max (Nékyvissé, kun 115.01 Module 2 type = FAIO-01.) 100,0
Katso parametri 174.91 AO2 source max.
115.92  AO2 out at AO2 src | (Nékyvissé, kun 115.01 Module 2 type = FAIO-01.) 0,000 mA
min Katso parametri 174.92 AO2 out at AO2 src min.
116.93  AO2 out at AO2 src | (Nékyvissé, kun 115.01 Module 2 type = FAIO-01.) 10,000 mA
max Katso parametri 174.93 AO2 out at AO2 src max.
116 Extension I/O module 3 |1/0O-laajennusmoduulin 3 asetukset.
Lisatietoja on kohdassa Ohjelmoitavat I/O-laajennukset
(sivulla 22).
Huomaa: Parametriryhman sisélt6 voi vaihdella valitun 1/O-laa-
jennusmoduulityypin mukaan.
116.01 Module 3 type Katso parametri 174.01 Module 1 type. None
116.02  Module 3 location Katso parametri 774.02 Module 1 location. Slot 1
116.03  Module 3 status Katso parametri 174.03 Module 1 status. No option
116.05 Dl status (Nékyvissé, kun 116.01 Module 3 type = FDIO-01.) -
Katso parametri 114.05 DI status.
116.05  DIO status (Nékyvissé, kun 116.01 Module 3 type = FIO-01 tai FIO-11.) |-
Katso parametri 174.05 DIO status.
116.06 DI delayed status (Nékyvissa, kun 116.01 Module 3 type = FDIO-01.) -
Katso parametri 774.06 DI delayed status.
116.06  DIO delayed status | (Nékyvissé, kun 116.01 Module 3 type = FIO-01 tai FIO-11.) |-
Katso parametri 774.06 DIO delayed status.
116.08 Dl filter time (Nékyvissé, kun 116.01 Module 3 type = FDIO-01.) 10,0 ms
Katso parametri 114.08 Dl filter time.
116.08  DIO filter time (Nékyvissé, kun 116.01 Module 3 type = FIO-01 tai FIO-11.) |10,0 ms
Katso parametri 774.08 DIO filter time.
116.09  DIO1 configuration | (Nékyvissé, kun 116.01 Module 3 type = FIO-01 tai FIO-11.) | Input
Katso parametri 174.09 DIO1 configuration.
116.11 DIO1 output source | (Nékyvissé, kun 116.01 Module 3 type = FIO-01 tai FIO-11.) | Not
Katso parametri 1714.11 DIO1 output source. energized
116.12  DI1 ON delay (Nékyvissé, kun 116.01 Module 3 type = FDIO-01.) 0,00s
Katso parametri 174.12 DI1 ON delay.
116.12  DIO1 ON delay (Nékyvissé, kun 116.01 Module 3 type = FIO-01 tai FIO-11.) |0,0s
Katso parametri 774.12 DIO1 ON delay.
116.13  DI1 OFF delay (Nékyvissa, kun 116.01 Module 3 type = FDIO-01.) 0,00 s
Katso parametri 174.13 DI1 OFF delay.
116.13  DIO1 OFF delay (Nékyvissa, kun 116.01 Module 3 type = FIO-01 tai FIO-11.) |0,0's

Katso parametri 174.13 DIO1 OFF delay.
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116.14  DIO2 configuration | (Nékyvissd, kun 116.01 Module 3 type = FIO-01 tai FIO-11.) |Input
Katso parametri 174.14 DIO2 configuration.

116.16  DIO2 output source | (Nékyvissd, kun 116.01 Module 3 type = FIO-01 tai FIO-11.) | Not
Katso parametri 774.16 DIO2 output source. energized

116.17  DI2 ON delay (Nékyvissé, kun 116.01 Module 3 type = FDIO-01.) 0,00 s
Katso parametri 774.17 DI2 ON delay.

116.17  DIO2 ON delay (Nékyvissd, kun 116.01 Module 3 type = FIO-01 tai FIO-11.) |0,0s
Katso parametri 174.17 DIO2 ON delay.

116.18  DI2 OFF delay (Nékyvissd, kun 116.01 Module 3 type = FDIO-01.) 0,00s
Katso parametri 174.18 DI2 OFF delay.

116.18  DIO2 OFF delay (Nékyvissd, kun 116.01 Module 3 type = FIO-01 tai FIO-11.) |0,0s
Katso parametri 174.18 DIO2 OFF delay.

116.19  DIO3 configuration | (N&kyvissé, kun 116.01 Module 3 type = FIO-01.) Input
Katso parametri 174.19 DIO3 configuration.

116.19 Al supervision (Nékyvissé, kun 116.01 Module 3 type = FIO-11 tai FAIO-01.) | No action

function Katso parametri 114.19 Al supervision function.
116.20 Al supervision (Nékyvissé, kun 116.01 Module 3 type = FIO-11 tai FAIO-01.) | 0000h
selection Katso parametri 714.20 Al supervision selection.

116.21  DIO3 output source | (N&kyvissd, kun 116.01 Module 3 type = FIO-01.) Not
Katso parametri 114.21 DIO3 output source. energized

116.22  DI3 ON delay (Nékyvissd, kun 116.01 Module 3 type = FDIO-01.) 0,00 s
Katso parametri 174.22 DI3 ON delay.

116.22  DIO3 ON delay (Nékyvissé, kun 116.01 Module 3 type = FIO-01.) 00s
Katso parametri 174.22 DIO3 ON delay.

116.22 Al force sel (Nékyvissé, kun 116.01 Module 3 type = FIO-11 tai FAIO-01.) | 00000000h
Katso parametri 114.22 Al force sel.

116.23  DI3 OFF delay (Nékyvissé, kun 116.01 Module 3 type = FDIO-01.) 0,00 s
Katso parametri 114.23 DI3 OFF delay.

116.23  DIO3 OFF delay (Nékyvissd, kun 116.01 Module 3 type = FIO-01.) 0,0s
Katso parametri 774.23 DIO3 OFF delay.

116.24  DIO4 configuration | (Nékyvissa, kun 116.01 Module 3 type = FIO-01.) Input
Katso parametri 114.24 DIO4 configuration.

116.26  DIO4 output source | (Nékyvissa, kun 116.01 Module 3 type = FIO-01.) Not
Katso parametri 114.26 DIO4 output source. energized

116.26  Al1 actual value (Nékyvissé, kun 116.01 Module 3 type = FIO-11 tai FAIO-01.) |—
Katso parametri 114.26 Al1 actual value.

116.27  DIO4 ON delay (Nékyvissé, kun 116.01 Module 3 type = FIO-01.) 0,0s
Katso parametri 114.27 DIO4 ON delay.

116.27  Al1 scaled value (Nékyvissé, kun 116.01 Module 3 type = FIO-11 tai FAIO-01.) |—
Katso parametri 114.27 Al1 scaled value.

116.28  DIO4 OFF delay (Nékyvissd, kun 116.01 Module 3 type = FIO-01.) 00s
Katso parametri 174.28 DIO4 OFF delay.

116.28  Al1 force data (Nékyvissé, kun 116.01 Module 3 type = FIO-11 tai FAIO-01.) |-
Katso parametri 114.28 Al1 force data.

116.29  Al1 HW switch pos | (Nakyvissé, kun 116.01 Module 3 type = FIO-11 tai FAIO-01.) |—
Katso parametri 114.29 Al1 HW switch pos.

116.30  Al1 unit selection (Nékyvissé, kun 116.01 Module 3 type = FIO-11 tai FAIO-01.) | mA
Katso parametri 174.30 Al1 unit selection.

116.31 RO status (Nékyvissé, kun 116.01 Module 3 type = FIO-01 tai FDIO-01.) | —
Katso parametri 174.31 RO status.

116.31 Al filter gain (Nékyvissé, kun 116.01 Module 3 type = FIO-11 tai FAIO-01.) | No filtering

Katso parametri 114.31 Al1 filter gain.
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116.32 Al filter time (Nékyvissé, kun 116.01 Module 3 type = FIO-11 tai FAIO-01.) {0,040 s
Katso parametri 114.32 Al1 filter time.
116.33  Al1 min (Nékyvissa, kun 116.01 Module 3 type = FIO-11 tai FAIO-01.) | 0,000 mA
Katso parametri 114.33 Al1 min. tai V
116.34  RO1 source (Nékyvissé, kun 116.01 Module 3 type = FIO-01 tai FDIO-01.) | Not
Katso parametri 774.34 RO1 source. energized
116.34  Al1 max (Nékyvissé, kun 116.01 Module 3 type = FIO-11 tai FAIO-01.) | 10,000 mA
Katso parametri 114.34 Al1 max. tai V
116.35  RO1 ON delay (Nékyvissé, kun 116.01 Module 3 type = FIO-01 tai FDIO-01.)|0,0 s
Katso parametri 174.35 RO1 ON delay.
116.35  Al1 scaled at Al1 (Nékyvissé, kun 116.01 Module 3 type = FIO-11 tai FAIO-01.) | 0,000
min Katso parametri 174.35 Al1 scaled at Al1 min.
116.36  RO1 OFF delay (Nékyvissé, kun 116.01 Module 3 type = FIO-01 tai FDIO-01.)|0,0 s
Katso parametri 1774.36 RO1 OFF delay.
116.36  Al1 scaled at Al1 (Nékyvissé, kun 116.01 Module 3 type = FIO-11 tai FAIO-01.) | 1500,0
max Katso parametri 174.36 Al1 scaled at Al1 max.
116.37  ROZ2 source (N&kyvissé, kun 116.01 Module 3 type = FIO-01 tai FDIO-01.) | Not
Katso parametri 114.37 RO2 source. energized
116.38  RO2 ON delay (Nékyvissa, kun 116.01 Module 3 type = FIO-01 tai FDIO-01.)|0,0 s
Katso parametri 174.38 RO2 ON delay.
116.39  RO2 OFF delay (Nékyvissa, kun 116.01 Module 3 type = FIO-01 tai FDIO-01.)|0,0 s
Katso parametri 174.39 RO2 OFF delay.
116.41  Al2 actual value (Nékyvissa, kun 116.01 Module 3 type = FIO-11 tai FAIO-01.) |-
Katso parametri 114.41 Al2 actual value.
116.42  Al2 scaled value (Nékyvissé, kun 116.01 Module 3 type = FIO-11 tai FAIO-01.) |—
Katso parametri 114.42 Al2 scaled value.
116.43  Al2 force data (Nékyvissé, kun 116.01 Module 3 type = FIO-11 tai FAIO-01.) | 0,000 mA
Katso parametri 174.43 Al2 force data.
116.44  Al2 HW switch pos | (Nékyvissé, kun 116.01 Module 3 type = FIO-11 tai FAIO-01.) |—
Katso parametri 114.44 Al2 HW switch pos.
116.45  AI2 unit selection (Nékyvissé, kun 116.01 Module 3 type = FIO-11 tai FAIO-01.) | mA
Katso parametri 114.45 Al2 unit selection.
116.46  Al2 filter gain (Nékyvissé, kun 116.01 Module 3 type = FIO-11 tai FAIO-01.) | No filtering
Katso parametri 114.46 Al2 filter gain.
116.47  Al2 filter time (Nékyvissé, kun 116.01 Module 3 type = FIO-11 tai FAIO-01.) |0,100 s
Katso parametri 114.47 Al2 filter time.
116.48  Al2 min (Nékyvissé, kun 116.01 Module 3 type = FIO-11 tai FAIO-01.) | 0,000 mA
Katso parametri 114.48 Al2 min. tai vV
116.49  Al2 max (Nékyvissé, kun 116.01 Module 3 type = FIO-11 tai FAIO-01.) | 10,000 mA
Katso parametri 114.49 Al2 max. tai V
116.50  Al2 scaled at Al2 (Nékyvissa, kun 116.01 Module 3 type = FIO-11 tai FAIO-01.) | 0,000
min Katso parametri 774.50 AI2 scaled at Al2 min.
116.51  Al2 scaled at Al2 (N&kyvissé, kun 116.01 Module 3 type = FIO-11 tai FAIO-01.) | 1500,0
max Katso parametri 114.51 Al2 scaled at Al2 max.
116.56  Al3 actual value (Nékyvissé, kun 116.01 Module 3 type = FIO-11.) -
Katso parametri 114.56 AI3 actual value.
116.57  Al3 scaled value (Nékyvissé, kun 116.01 Module 3 type = FIO-11.) -
Katso parametri 114.57 Al3 scaled value.
116.58  Al3 force data (Nékyvissé, kun 116.01 Module 3 type = FIO-11.) 0,000 mA
Katso parametri 174.58 Al3 force data.
116.59  AI3 HW switch pos | (Nékyvissd, kun 116.01 Module 3 type = FIO-11.) -

Katso parametri 114.59 AI3 HW switch pos.
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116.60 A3 unit selection (Nékyvissé, kun 116.01 Module 3 type = FIO-11.) mA
Katso parametri 174.60 Al3 unit selection.
116.61  Al3 filter gain (Nékyvissé, kun 116.01 Module 3 type = FIO-11.) No filtering
Katso parametri 114.61 Al3 filter gain.
116.62  Al3 filter time (Nékyvissé, kun 116.01 Module 3 type = FIO-11.) 0,100 s
Katso parametri 114.62 Al3 filter time.
116.63  AlI3 min (Nékyvissé, kun 116.01 Module 3 type = FIO-11.) 0,000 mA
Katso parametri 114.63 AI3 min. tai V
116.64  Al3 max (Nékyvissé, kun 116.01 Module 3 type = FIO-11.) 10,000 mA
Katso parametri 174.64 Al3 max. tai V
116.65  Al3 scaled at Al3 (Nékyvissé, kun 116.01 Module 3 type = FIO-11.) 0,000
min Katso parametri 174.65 Al3 scaled at Al3 min.
116.66  Al3 scaled at Al3 (Nékyvissé, kun 116.01 Module 3 type = FIO-11.) 1500,0
max Katso parametri 114.66 Al3 scaled at AlI3 max.
116.71  AO force selection | (Nékyvissé, kun 116.01 Module 3 type = FIO-11 tai FAIO-01.) | 00000000h
Katso parametri 174.71 AO force selection.
116.76  AOT1 actual value (Nékyvissé, kun 116.01 Module 3 type = FIO-11 tai FAIO-01.) |—
Katso parametri 114.76 AO1 actual value.
116.77  AOT source (Nékyvissé, kun 116.01 Module 3 type = FIO-11 tai FAIO-01.) | Zero
Katso parametri 114.77 AO1 source.
116.78  AOT1 force data (Nékyvissd, kun 116.01 Module 3 type = FIO-11 tai FAIO-01.) | 0,000 mA
Katso parametri 174.78 AO1 force data.
116.79  AOT filter time (Nékyvissé, kun 116.01 Module 3 type = FIO-11 tai FAIO-01.) | 0,100 s
Katso parametri 114.79 AOT1 filter time.
116.80  AO1 source min (Nékyvissé, kun 116.01 Module 3 type = FIO-11 tai FAIO-01.) | 0,0
Katso parametri 774.80 AO1 source min.
116.81  AO7T source max (Nékyvissé, kun 116.01 Module 3 type = FIO-11 tai FAIO-01.) | 1500,0
Katso parametri 174.81 AO1 source max.
116.82  AOf1 out at AO1 src | (Nékyvissa, kun 116.01 Module 3 type = FIO-11 tai FAIO-01.) | 0,000 mA
min Katso parametri 174.82 AO1 out at AO1 src min.
116.83  AOf1 out at AO1 src | (Nékyvissa, kun 116.01 Module 3 type = FIO-11 tai FAIO-01.) | 20,000 mA
max Katso parametri 774.83 AO1 out at AO1 src max.
116.86  AO2 actual value (Nékyvissd, kun 116.01 Module 3 type = FAIO-01.) -
Katso parametri 174.86 AO2 actual value.
116.87  AO2 source (Nékyvissé, kun 116.01 Module 3 type = FAIO-01.) Zero
Katso parametri 114.87 AO2 source.
116.88  AO2 force data (Nékyvissé, kun 116.01 Module 3 type = FAIO-01.) 0,000 mA
Katso parametri 174.88 AOZ2 force data.
116.89  AOZ filter time (Nékyvissé, kun 116.01 Module 3 type = FAIO-01.) 0,100 s
Katso parametri 174.89 AOZ2 filter time.
116.90  AO2 source min (Nékyvissé, kun 116.01 Module 3 type = FAIO-01.) 0,0
Katso parametri 774.90 AO2 source min.
116.91  AOZ2 source max (Nékyvissé, kun 116.01 Module 3 type = FAIO-01.) 100,0
Katso parametri 114.91 AO2 source max.
116.92  AO2 out at AO2 src | (N&kyvissd, kun 116.01 Module 3 type = FAIO-01.) 0,000 mA
min Katso parametri 114.92 AO2 out at AO2 src min.
116.93  AO2 out at AO2 src | (Nékyvissd, kun 116.01 Module 3 type = FAIO-01.) 10,000 mA
max Katso parametri 174.93 AO2 out at AO2 src max.
119 Operation mode Ulkoisen ohjauspaikan lahteen ja kayttotilojen valinta.
119.11 Ext1/Ext2 sel Parametrilla valitaan ulkoinen ohjauspaikka EXT1 tai EXT2. | EXT1
EXT1 EXT1 valittu. 0

EXT2

EXT2 valittu.




Parametrit 89

Nro Nimi/arvo Kuvaus Def/FbEq16

FBA A MCW bit 11 | 106.01 Main control word, kenttavaylaliitannan A kautta vas- |2
taanotettu bitti 11.

DI1 Digitaalitulo DI1 (parametri 770.02 DI delayed status, bitti 0). |3
Huomautus: DI1 on varattu ohjausohjelmassa lampétila-
vialle. A4 valitse sitd muuhun kayttéon.

DI2 Digitaalitulo DI2 (parametri 770.02 DI delayed status, bitti 1). |4

DI3 Digitaalitulo DI3 (parametri 770.02 DI delayed status, bitti 2). |5
Huomautus: DI3 on varattu ohjausohjelmassa paakatkaisi-
jan/kontaktorin vialle. Al valitse sitd muuhun kayttoon.

Di4 Digitaalitulo D14 (parametri 710.02 DI delayed status, bitti 3). |6
Huomautus: D14 on varattu ohjausohjelmassa apukatkaisijan
vialle. Al4 valitse sitd muuhun kayttéén.

DI5 Digitaalitulo DI5 (parametri 770.02 DI delayed status, bitti 4). |7

DI6 Digitaalitulo DI6 (parametri 770.02 DI delayed status, bitti 5). |8

DIO1 Digitaalitulo/-1aht6 DIO1 (parametri 771.02 DIO delayed sta- |11
tus, bitti 0).

DIO2 Digitaalitulo/-lahté DIO2 (parametri 171.02 DIO delayed sta- |12
tus, bitti 1).

Other [bit] Lahteen valinta (katso Termit ja lyhenteet sivulla 47). -

119.17  Local ctrl disable Paikallisohjauksen ottaminen kayttéon ja poistaminen kay- No
tosta (tai kayttéonoton/poistamisen lahteen valinta).
VAROITUS! Ennen paikallisohjauksen kaytosta
A poistamista on varmistettava, ettd ohjauspaneelia ei
tarvita syo6ttoyksikdon pysayttamiseen.

No Paikallisohjausta voidaan kayttaa. 0

Yes Paikallisohjausta ei voi kayttaa. 1

120 Start/stop Kaynnistyksen/pysaytyksen ja kdynnin-/kaynnistykseneston
signaalilahteen valinta; latauksen asetukset.

120.01  Ext1 commands Parametrilla valitaan kdynnistys- ja pysaytyskomentojen In1 Start
Iahde ulkoisessa ohjauspaikassa 1 (EXT1).
Huomautus: Tata parametria ei voida muuttaa, kun taajuus-
muuttaja on kdynnissa.

Not sel Kaynnistys- tai pysaytyskomentolahteitd ei ole valittu. 0

In1 Start Kaynnistys- ja pysaytyskomentojen lahde valitaan paramet- |1
rilla 120.03 Ext1 in1. Taajuusmuuttajan I1ahdebitin tilan muu-
toksia tulkitaan seuraavasti:

Lahteen tila Komento
(720.03)
0->1 Start
1->0 Stop

In1P Start; In2 Stop | Kaynnistys- ja pysaytyskomentojen lahteet valitaan paramet- | 4
reilla 120.03 Ext1 in1ja 120.04 Ext1 in2. Taajuusmuuttajan
I&hdebittien tilan muutoksia tulkitaan seuraavasti:

Lahteen 1 tila Lahteen 2 tila Komento
(720.03) (7120.04)
0->1 1 Start
Mika tahansa 1->0 Stop
Mika tahansa 0 Stop

Keypad Kaynnistys- ja pysaytyskomennot saadaan ohjauspaneelista | 11
(tai ohjauspaneeliin kytketystd PC-tietokoneesta).

Fieldbus A Kaynnistys- ja pysaytyskomennot saadaan kenttavaylasovitti- | 12

mesta A.
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DDCS controller Kaynnistys- ja pysaytyskomennot saadaan ulkoisesta ohjai- |16
mesta (DDCS).

120.02  Ext1 start trigger Maarittaa ulkoisen ohjauspaikan EXT2 kaynnistyssignaalin Edge
kaynnistdmaan joko signaalin nousevasta reunasta tai
tasosta.
Huomautus: Jos parametrien 120.01 ja 120.02 asetukset
ovat ristiriidassa, parametrin 120.071 asetus on etusijalla.
Edge Kéaynnistyssignaali liipaisee reunaan. 0
Level Kéaynnistyssignaali liipaisee tasoon. 1
120.03  Ext1in1 Valitsee lahteen 1 ulkoiselle ohjauspaikalle EXT1. Katso para- | DI2
metri 720.01 Ext1 commands.

Off 0 0

On 1 1

DI1 Digitaalitulo DI1 (parametri 170.02 DI delayed status, bitti 0). |2
Huomgutus: DI1 on varattu ohjausohjelmassa lampétila-
vialle. Ala valitse sitd muuhun kayttéon.

DI2 Digitaalitulo DI2 (parametri 110.02 DI delayed status, bitti 1). |3

DI3 Digitaalitulo DI3 (parametri 710.02 DI delayed status, bitti 2). |4
Huomautus: DI3 on v:arattu ohjausohjelmassa paakatkaisi-
jan/kontaktorin vialle. Ala valitse sitd muuhun kayttoon.

Dl4 Digitaalitulo DI4 (parametri 110.02 DI delayed status, bitti 3). |5
Huomﬁutus: DI4 on varattu ohjausohjelmassa apukatkaisijan
vialle. Ala valitse sitd muuhun kayttéon.

DI5 Digitaalitulo DI5 (parametri 170.02 DI delayed status, bitti 4). |6

DI6 Digitaalitulo DI6 (parametri 170.02 DI delayed status, bitti 5). |7

DIO1 Digitaalitulo/-1aht6 DIO1 (parametri 7771.02 DIO delayed sta- |10
tus, bitti 0).

DIO2 Digitaalitulo/-1aht6 DIO2 (parametri 771.02 DIO delayed sta- |11
tus, bitti 1).

Other [bit] Lahteen valinta (katso Termit ja lyhenteet sivulla 41). -

120.04  Ext1in2 Valitsee lahteen 2 ulkoiselle ohjauspaikalle EXT1. Katso para- | DI2
metri 720.01 Ext1 commands.
Lisatietoja kaytettévissa olevista valinnoista on parametria
120.03 Ext1 in1 kasittelevassa kohdassa.
120.06  Ext2 commands Parametrilla valitaan kaynnistys- ja pysaytyskomentojen Not sel
Iahde ulkoisessa ohjauspaikassa 2 (EXT2).
Huomautus: Tata parametria ei voida muuttaa, kun taajuus-
muuttaja on kaynnissa.
Not sel Kaynnistys- tai pysaytyskomentoldhteitd ei ole valittu. 0
In1 Start Kaynnistys- ja pysaytyskomentojen l1ahde valitaan paramet- |1

rilla 720.08 Ext2 in1. Taajuusmuuttajan Iahdebitin tilan muu-
toksia tulkitaan seuraavasti:

Lahteen tila (720.08) Komento
0->1 Start
1->0 Stop
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In1P Start; In2 Stop | Kaynnistys- ja pysaytyskomentojen lahteet valitaan paramet- |4
reilla 120.08 Ext2 in1 ja 120.09 Ext2 in2. Taajuusmuuttajan
I&hdebittien tilan muutoksia tulkitaan seuraavasti:

Lahteen 1 tila Lahteen 2 tila
(720.08) (7120.09)
0->1 1 Start
Mika tahansa 1->0 Stop
Mika tahansa 0 Stop

Komento

Keypad Kaynnistys- ja pysaytyskomennot saadaan ohjauspaneelista | 11
(tai ohjauspaneeliin kytketystd PC-tietokoneesta).

Fieldbus A Kaynnistys- ja pysaytyskomennot saadaan kenttavaylasovitti- | 12
mesta A.

DDCS controller Kéynnistys- ja pysaytyskomennot saadaan ulkoisesta ohjai- |16
mesta (DDCS).

120.07  Ext2 start trigger Maéarittda, laukeaako ulkoisen ohjauspaikan EXT2 kdynnis- | Edge
tyssignaali reunaan vai tasoon.

Huomautus: Jos parametrien 120.06 ja 120.07 asetukset
ovat ristiriidassa, parametrin 120.06 asetus on etusijalla.

Edge Kaynnistyssignaali liipaisee reunaan. 0
Level Kaynnistyssignaali liipaisee tasoon. 1
120.08  Ext2in1 Valitsee lahteen 1 ulkoiselle ohjauspaikalle EXT2. Katso para- | Off

metri 120.06 Ext2 commands.

Lisatietoja kaytettavissa olevista valinnoista on parametria
120.03 Ext1 in1 kasittelevassa kohdassa.

120.09  Ext2in2 Valitsee lahteen 2 ulkoiselle ohjauspaikalle EXT2. Katso para- | Off
metri 120.06 Ext2 commands.

Lisatietoja kaytettavissa olevista valinnoista on parametria
120.03 Ext1 in1 kasittelevassa kohdassa.

120.12  Run enable 1 Parametrilla valitaan ulkoisen kayntilupasignaalin Iahde. Jos | DI2
kayntilupasignaali ei ole paalla, syottdyksikko ei kaynnisty tai
kaynnissa oleva syo6ttoyksikkd pysahtyy.

1 = Kaynnistys sallittu.

Huomautus: Tata parametria ei voida muuttaa, kun taajuus-
muuttaja on kaynnissa.

Off 0 0
On 1 1
DI1 Digitaalitulo DI1 (parametri 770.02 DI delayed status, bitti 0). |2

Huomautus: DI1 on varattu ohjausohjelmassa lampétila-
vialle. Al4 valitse sitd muuhun kayttéén.

DI2 Digitaalitulo DI2 (parametri 710.02 DI delayed status, bitti 1). |3

DI3 Digitaalitulo DI3 (parametri 770.02 DI delayed status, bitti 2).

Huomautus: DI3 on varattu ohjausohjelmassa paakatkaisi-
jan/kontaktorin vialle. Al valitse sitd muuhun kayttoon.

DI4 Digitaalitulo DI4 (parametri 770.02 DI delayed status, bitti 3). |5

Huomautus: DI4 on varattu ohjausohjelmassa apukatkaisijan
vialle. Al4 valitse sitd muuhun kayttéon.

DI5 Digitaalitulo DI5 (parametri 170.02 DI delayed status, bitti 4).

Dl6 Digitaalitulo DI6 (parametri 770.02 DI delayed status, bitti 5). |7

DIO1 Digitaalitulo/-lahté DIO1 (parametri 171.02 DIO delayed sta- |10
tus, bitti 0).

DIO2 Digitaalitulo/-1ahté DIO2 (parametri 111.02 DIO delayed sta- | 11

tus, bitti 1).
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DIIL DlIL-tulo (110.02 DI delayed status, bitti 15). 33
Other [bit] Lahteen valinta (katso Termit ja lyhenteet sivulla 41). -
120.19  Enable start signal | Parametrilla valitaan kaynnistyslupasignaalin lahde. On
1 = Kaynnistyslupa.
Kun valittu signaali ei ole paalla, taajuusmuuttaja ei kaynnisty.
(Signaalin kytkeminen pois paalta ei pysayta kadynnissa ole-
vaa laitetta.)
Off 0 0
On 1 1
DI1 Digitaalitulo DI1 (parametri 170.02 DI delayed status, bitti 0). |2
Huomﬁutus: DI1 on varattu ohjausohjelmassa lampdtila-
vialle. Ala valitse sitd muuhun kayttéon.
DI2 Digitaalitulo DI2 (parametri 170.02 DI delayed status, bitti 1). |3
DI3 Digitaalitulo DI3 (parametri 170.02 DI delayed status, bitti 2). |4
Huomautus: DI3 on varattu ohjausohjelmassa paakatkaisi-
jan/kontaktorin vialle. Ala valitse sitd muuhun kayttoon.
Dl4 Digitaalitulo DI4 (parametri 110.02 DI delayed status, bitti 3). |5
Huomgutus: DI4 on varattu ohjausohjelmassa apukatkaisijan
vialle. Ala valitse sitd muuhun kayttéon.
DI5 Digitaalitulo DI5 (parametri 110.02 DI delayed status, bitti 4). |6
DI6 Digitaalitulo DI6 (parametri 710.02 DI delayed status, bitti 5). |7
DIO1 Digitaalitulo/-1aht6 DIO1 (parametri 771.02 DIO delayed sta- |10
tus, bitti 0).
DIO2 Digitaalitulo/-lahté DIO2 (parametri 111.02 DIO delayed sta- | 11
tus, bitti 1).
DIIL DIIL-tulo (770.02 DI delayed status, bitti 15). 30
Other [bit] Lahteen valinta (katso Termit ja lyhenteet sivulla 47). -
120.21  Delay for MCB DI3 | Paakatkaisijan DI3-takaisinkytkennan valvonnan kaynnistys- | 1,00 s
supervision ja pysaytysviive. Jos komento ja takaisinkytkenta eivat vastaa
toisiaan, kdynnistys- ja pysaytystilassa muodostuu viiveen jal-
keen vikatila.
0,00...8,00 s Valvonnan kaynnistys- ja pysaytysviive. 100=1s
120.23  Max DC charging Vain DxD-moduulit: M&arittéda lataustoiminnon suurimman 3,00s
time latausajan. Katso kohta DxD-syéttéyksikén lataaminen
sivulla 35.
0,00...10,00 s Latausajan maksimi 100=1s
120.25  MCB closing level | Vain DxD-moduulit: Maarittaa tasajannitevalipiirin janniteta- |80 %
son lataustoimintoa varten. Kun tasajannitevalipiirin mitattu
jannite ylittda maaritetyn tason, paakontaktori/katkaisija voi-
daan sulkea.
20...100 % Valipiirin tasajannitteen taso prosentteina nimellisjannitteesta. |1 =1 %
120.26  Maximum dU/dt Vain DxD-moduulit: Maarittéda tasajannitevalipiirin jannitteen |50 V/s
suurimman muutosnopeuden (dU/dt) lataustoimintoa varten.
Kun muutosnopeus jaa tdman suurimman muutosnopeuden
raja-arvon alapuolelle, ohjausohjelma voi sulkea paakontak-
torin/katkaisijan. Muutosnopeus mitataan 10ms:n valein.
Katso kohta DxD-syottoyksikon lataaminen sivulla 35.
0...200 V/s Suurin dU/dt-muutos 1=1s
120.27  Start delay Vain DxD-moduulit: Maarittda kaynnistysviiveen, joka viivés- [0,65s
tyttaad ladattu-tilan asettamista sen jalkeen, kun paakatkaisin
on suljettu. llman ladattu-tilaa kdynnistyskomento estetaan
modulaattorilta.
0,00...10,00 s Kaynnistysviive. 100=1s
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120.28  MCB relay timing Vain DxD-moduulit: Maarittda kontaktorin vaihtoviiveajan -0,10 s
lataustoimintoa varten. Arvo ilmoittaa viiveen latauskontakto-
rin poiskytkeytymisen ja paakontaktorin/katkaisijan paallekyt-
keytymisen valissa. Arvo voi olla positiivinen tai negatiivinen.
Negatiivinen arvo maarittdd ajan, jonka kuluessa molemmat
kontaktorit ovat kiinni. Tila muuttuu ladatuksi sen jalkeen, kun
latauskontaktori on avautunut ja mahdollinen kaynnistysviive-
parametrilla maaritetty aika on kulunut. Katso kohta DxD-
syo6ttéyksikén lataaminen sivulla 35.
-6,00 ... 6,00 s Viive latauskontaktorin avautumisen ja paapiirin kontaktorin  [100=1s
sulkeutumisen valilla.
120.30  External charge Vain DxD-moduulit: Ottaa kayttdon ulkoisen lataustoiminnon. | No
enable Katso kohta DxD-syo6ttéyksikén lataaminen sivulla 35.
No Ulkoinen lataus ei ole kdytdssa. 0
Yes Ulkoinen lataus on kaytdssa. 1
120.50  Charging overload | Vain DxD-moduulit: Valitsee ulkoisen latauksen ylikuormitus- | Fault
event sel tapahtuman tapahtumatyypin. Katso kohta DxD-sy6ttéyksikén
lataaminen sivulla 35.
Fault Syo6ttoyksikkd laukeaa vikaan 3E09 Charging count. 0
Warning Syoéttoyksikkd antaa varoituksen Charging count AE8S. 1
No action Ei toimintoa. 2
120.60 DC voltage external | Vain DxD-moduulit: Maarittdd DDCS-liittymasta saadun skaa- | 0,00
unscaled laamattoman ulkoisen DC-jannitemittauksen. Esimerkki:
parametrin 162.51 Data set 10 data 1 selection arvoksi asete-
taan External DC meas signal. Voit kayttaa tatd DC-jannitteen
mittauslahteena asettamalla parametrin 795.40 DC voltage
source arvoksi External.
0,00...65535,00 Skaalaamaton ulkoinen DC-jannitemittaus.
120.61  External DC voltage | Vain DxD-moduulit: Maarittaa ulkoisen DC-jannitteen mittauk- | 0,10
scale sen skaalauskertoimen.
-100,00...100,00 Ulkoisen DC-jannitteen mittauksen skaalauskerroin.
121 Start/stop mode Kaynnistys- ja pysaytystilat; hatapysaytystila ja signaalilah-
teen valinta.
121.04  Emergency stop Valitsee diodisyottdyksikdn pysaytystavan, kun hatéapysaytys- | Stop and
mode komento on vastaanotettu. Hatapysaytyssignaalin lahde vali- | warning
taan parametrilla 127.05 Emergency stop source.
Stop and warning Pysayttaa diodisyottdyksikdn ja antaa hatapysaytysvaroituk- |0
sen.
Warning Nayttad hatapysaytysvaroituksen, mutta ei pysayta diodisyot- | 1
toyksikkoa.
Fault Pysayttaa diodisy6ttoyksikdn ja muodostaa hatdpysaytysvika- | 2
tilan.
121.05  Emergency stop Parametrilla valitaan hatapysaytyssignaalin lahde. Inactive
source 0 = Hatapyséytys on aktiivisena (true)
1 = Normaali toiminta
Huomautus: Tata parametria ei voi muuttaa syottoyksikon
ollessa kaynnissa.
Jos kaappiin asennetussa ACS880-307-Multidrive-taajuusmuutta-
jassa on hatapysaytyslisavaruste (+Q951/+Q952/+Q963/+Q964),
tdman parametrin arvoksi on tehtaalla valittu DIIL.
Active (false) 0 0
Inactive (true) 1 1
DIIL DlIL-tulo (170.02 DI delayed status, bitti 15). 2
DI1 Digitaalitulo DI1 (parametri 770.02 DI delayed status, bitti 0). |3
DI2 Digitaalitulo DI2 (parametri 770.02 DI delayed status, bitti 1). |4
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DI3 Digitaalitulo DI3 (parametri 170.02 DI delayed status, bitti 2). |5
Dl4 Digitaalitulo DI4 (parametri 170.02 DI delayed status, bitti 3). |6
DI5 Digitaalitulo DI5 (parametri 770.02 DI delayed status, bitti 4). |7
DI6 Digitaalitulo DI6 (parametri 710.02 DI delayed status, bitti 5). |8
DIO1 Digitaalitulo/-1ahto DIO1 (parametri 771.02 DIO delayed status, | 11
bitti 0).
DIO2 Digitaalitulo/-1aht6 DIO2 (parametri 711.02 DIO delayed status, |12
bitti 1).
Other [bit] Lahteen valinta (katso parametri Termit ja lyhenteet sivulla 47). | —
131 Fault functions Asetukset, joilla maaritetdan syottoyksikon toimintaa vikati-
lanteissa.
131.01  External event 1 Maarittda ulkoisen tapahtuman 1 Iahteen. Katso myos para- | Inactive
source metri 131.02 External event 1 type. (true)
Active (false) 0 0
Inactive (true) 1 1
DIIL Digitaalitulo DIIL (parametri 110.02 DI delayed status, bitti 15). | 2
DI1 Digitaalitulo DI1 (parametri 170.02 DI delayed status, bitti 0). |3
Huomgutus: DI1 on varattu ohjausohjelmassa lampétila-
vialle. Ala valitse sita muuhun kayttoon.
DI2 Digitaalitulo DI2 (parametri 710.02 DI delayed status, bitti 1). |4
DI3 Digitaalitulo DI3 (parametri 710.02 DI delayed status, bitti 2). |5
Huomautus: DI3 on v:a\rattu ohjausohjelmassa paakatkaisi-
jan/kontaktorin vialle. Ala valitse sitd muuhun k&yttoon.
Dl4 Digitaalitulo DI4 (parametri 710.02 DI delayed status, bitti 3). |6
Huomautus: DI4 on varattu ohjausohjelmassa apukatkaisijan
vialle. Ala valitse sitd muuhun kayttéon.
DI5 Digitaalitulo DI5 (parametri 170.02 DI delayed status, bitti 4). |7
DI6 Digitaalitulo DI6 (parametri 170.02 DI delayed status, bitti 5). |8
DIO1 Digitaalitulo/-lahtd DIO1 (parametri 1711.02 DIO delayed status, | 11
bitti 0).
DIO2 Digitaalitulo/-lahté DIO2 (parametri 111.02 DIO delayed status, | 12
bitti 1).
Other [bit] Lahteen valinta (katso Termit ja lyhenteet sivulla 47). -
131.02  External event 1 Valitsee ulkoisen tapahtuman 1 tyypin. Fault
type
Fault Ulkoinen tapahtuma aiheuttaa vian. 0
Warning Ulkoinen tapahtuma aiheuttaa varoituksen. 1
Warning/Fault Jos diodisyottdyksikkd on kaynnissa, ulkoinen tapahtuma 3
aiheuttaa vian. Muussa tapauksessa ulkoinen tapahtuma
aiheuttaa varoituksen.
131.03  External event 2 Maarittda ulkoisen tapahtuman 2 lahteen. Katso myds para- | Inactive
source metri 131.04 External event 2 type. (true)
Lisatietoja valinnoista on parametria 131.01 External event 1
source kasittelevassa kohdassa.
131.04  External event 2 Valitsee ulkoisen tapahtuman 2 tyypin. Fault
type
Fault Ulkoinen tapahtuma aiheuttaa vian. 0
Warning Ulkoinen tapahtuma aiheuttaa varoituksen. 1
Warning/Fault Jos diodisyottdyksikkd on kaynnissa, ulkoinen tapahtuma 3

aiheuttaa vian. Muussa tapauksessa ulkoinen tapahtuma
aiheuttaa varoituksen.
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131.05  External event 3 Maarittaa ulkoisen tapahtuman 3 lahteen. Katso myés para- | Inactive
source metri 131.06 External event 3 type. (true)
Lisatietoja valinnoista on parametria 1371.01 External event 1
source kasittelevassa kohdassa.
131.06  External event 3 Valitsee ulkoisen tapahtuman 3 tyypin. Fault
type
Fault Ulkoinen tapahtuma aiheuttaa vian. 0
Warning Ulkoinen tapahtuma aiheuttaa varoituksen. 1
Warning/Fault Jos diodisyo6ttoyksikkd on kaynnissa, ulkoinen tapahtuma 3
aiheuttaa vian. Muussa tapauksessa ulkoinen tapahtuma
aiheuttaa varoituksen.
131.07  External event 4 Maarittda ulkoisen tapahtuman 4 lahteen. Katso myés para- | Inactive
source metri 131.08 External event 4 type. (true)
Lisatietoja valinnoista on parametria 1371.01 External event 1
source kasittelevassa kohdassa.
131.08  External event 4 Valitsee ulkoisen tapahtuman 4 tyypin. Fault
type
Fault Ulkoinen tapahtuma aiheuttaa vian. 0
Warning Ulkoinen tapahtuma aiheuttaa varoituksen. 1
Warning/Fault Jos diodisyo6ttoyksikkd on kaynnissa, ulkoinen tapahtuma 3
aiheuttaa vian. Muussa tapauksessa ulkoinen tapahtuma
aiheuttaa varoituksen.
131.09  External event 5 Maarittda ulkoisen tapahtuman 5 lahteen. Katso myés para- | Inactive
source metri 131.10 External event 5 type. (true)
Lisatietoja valinnoista on parametria 1371.01 External event 1
source kasittelevassa kohdassa.
131.10  External event 5 Valitsee ulkoisen tapahtuman 5 tyypin. Fault
type
Fault Ulkoinen tapahtuma aiheuttaa vian. 0
Warning Ulkoinen tapahtuma aiheuttaa varoituksen. 1
Warning/Fault Jos diodisyo6ttoyksikkd on kaynnissa, ulkoinen tapahtuma 3
aiheuttaa vian. Muussa tapauksessa ulkoinen tapahtuma
aiheuttaa varoituksen.
131.11  Fault reset selection | Parametrilla valitaan ulkoisen viankuittaussignaalin lahde. DI6
Signaali kuittaa sy6ttdyksikon vikalaukaisun jalkeen, jos vian
syyta ei enda esiinny.
0 -> 1 = Kuittaus
Huomautus: Viankuittausta kenttavaylaliitdnnasta noudate-
taan aina huolimatta siitd, mika taman parametrin asetus on.
Off 0 0
On 1 1
DI1 Digitaalitulo DI1 (parametri 770.02 DI delayed status, bitti 0). |2
Huomgutus: DI1 on varattu ohjausohjelmassa l[ampétila-
vialle. Ala valitse sitd muuhun kayttéon.
DI2 Digitaalitulo DI2 (parametri 170.02 DI delayed status, bitti 1). |3
DI3 Digitaalitulo DI3 (parametri 770.02 DI delayed status, bitti 2). |4
Huomautus: DI3 on varattu ohjausohjelmassa paakatkaisi-
jan/kontaktorin vialle. Ala valitse sitd muuhun kayttoon.
Di4 Digitaalitulo DI4 (parametri 770.02 DI delayed status, bitti 3). |5
Huomautus: DI4 on varattu ohjausohjelmassa apukatkaisijan
vialle. Ala valitse sitd muuhun kayttéon.
DI5 Digitaalitulo DI5 (parametri 710.02 DI delayed status, bitti 4). |6
DI6 Digitaalitulo D16 (parametri 770.02 DI delayed status, bitti 5). |7
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DIO1 Digitaalitulo/-lahté DIO1 (parametri 171.02 DIO delayed status, | 10
bitti 0).
DIO2 Digitaalitulo/-lahtd DIO2 (parametri 1711.02 DIO delayed status, | 11
bitti 1).
Other [bit] Lahteen valinta (katso Termit ja lyhenteet sivulla 47). -
131.12  Autoreset selection | Valitsee automaattisesti kuitattavat viat. Parametri on 16-bitti- | 0000h
nen sana, jonka jokainen bitti vastaa tiettya vikatyyppia. Kun
bitin asetus on 1, vastaava vika kuitataan automaattisesti.
Huomautus: Automaattinen kuittaustoiminto on kaytossa
vain ulkoisessa ohjauksessa.
VAROITUS! Syottoyksikkod kaynnistyy automaatti-
A sen kuittauksen jalkeen automaattisesti, jos Start-,
Run enable- ja Start enable -signaalit ovat paalla
eikd ohjausohjelma havaitse virhetilaa. Varmista ennen toi-
minnan aktivointia, etta se ei voi johtaa vaaratilanteisiin. Toi-
minto kuittaa vian automaattisesti, ja sy6ttdyksikko jatkaa
toimintaa vian kuittauksen jalkeen. Jos kaynnistyskomennolle
on valittu ulkoinen I&hde ja komento on aktiivinen, syo6ttoyk-
sikkd kaynnistyy valittdomasti vian kuittauksen jalkeen.
Binaarisen luvun bitit vastaavat seuraavia vikoja:
Bitti Vika
0 Ylivirta (2E00 Overcurrent)
1 Ylijannite (3E04 LSU charging busbar fault)
2 Alijannite (3E05 DC link undervoltage)
3...9 Varattu
10 Kayttajavika (valitaan parametrilla 1371.13 User selectable fault)
11 Ulkoinen vika 1 (parametrilla 731.01 External event 1 source valitusta lahteesta)
12 Ulkoinen vika 2 (parametrilla 131.03 External event 2 source valittavasta |ahteestd)
13 Ulkoinen vika 3 (parametrilla 731.05 External event 3 source valittavasta lahteesta)
14 Ulkoinen vika 4 (parametrilla 731.07 External event 4 source valittavasta lahteestd)
15 Ulkoinen vika 5 (parametrilla 731.09 External event 5 source valittavasta lahteestd)
0000h...FFFFh Automaattisen kuittauksen konfigurointisana. 1=1
131.13 User selectable fault | Maarittaa vian, joka voidaan kuitata automaattisesti paramet- | 0000h
rilla 131.12 Autoreset selection, bitti 10.
Viat on lueteltu luvussa Vianhaku.
0000h...FFFFh Vikakoodi. Lisatietoja on luvussa Vianhaku. -
131.14  Number of trials Maarittda, kuinka monta kertaa syo6ttoyksikko yrittaa kuitata |0
vian parametrilla 131.15 Total trials time asetetussa ajassa.
0...5 Kuittausyritysten maara -
131.15  Total trials time Maarittdd automaattisen kuittaustoiminnon ajan. Katso para- |30
metri 131.14 Number of trials.
1,0...600,0 s Viankuittausaika. 10=1s
131.16  Delay time Maarittda ajan, jonka syottdyksikko odottaa vian havaitsemi- 0,0 s
sen jalkeen, ennen kuin se yrittda kuitata vian automaatti-
sesti. Katso parametri 137.12 Autoreset selection.
0,0...120,0s Automaattisen viankuittauksen viive. 10=1s
131.28  Ext earth leakage Maarittdd maavuodon vikailmaisun lahteen. Signaalin arvot: | Inactive
signal source 0 = Maavuotovika (true)
1 = Ei maavuotovikaa.
Active (false) 0 Maavuotovika 0
Inactive (true) 1 Ei maavuotovikaa 1
DIIL Digitaalitulo DIIL (parametri 110.02 DI delayed status, bitti 15). | 2
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DI1 Digitaalitulo DI1 (parametri 770.02 DI delayed status, bitti 0). |3
Huomgutus: DI1 on varattu ohjausohjelmassa lampétila-
vialle. Ala valitse sita muuhun kayttéon.

DI2 Digitaalitulo DI2 (parametri 770.02 DI delayed status, bitti 1). |4

DI3 Digitaalitulo DI3 (parametri 770.02 DI delayed status, bitti 2). |5
Huomautus: DI3 on v.grattu ohjausohjelmassa paakatkaisi-
jan/kontaktorin vialle. Ala valitse sitd muuhun kayttoon.

Dl4 Digitaalitulo D14 (parametri 710.02 DI delayed status, bitti 3). |6
Huomautus: DI4 on varattu ohjausohjelmassa apukatkaisijan
vialle. Ala valitse sitd muuhun kayttéon.

DI5 Digitaalitulo DI5 (parametri 770.02 DI delayed status, bitti 4). |7

DI6 Digitaalitulo DI6 (parametri 770.02 DI delayed status, bitti 5). |8

DIO1 Digitaalitulo/-lahtd DIO1 (parametri 1711.02 DIO delayed status, | 11
bitti 0).

DIO2 Digitaalitulo/-lahtoé DIO2 (parametri 111.02 DIO delayed status, | 12
bitti 1).

Other [bit] Lahteen valinta (katso Termit ja lyhenteet sivulla 47). -

131.29  Ext earth leakage Valitsee, miten diodisy6ttoyksikko reagoi, jos jarjestelmassa | Fault
action havaitaan ulkoinen maavuoto.

Warning Diodisyottoyksikko antaa varoituksen Ext earth leakage AE87. |0

Fault Diodisyottdyksikko laukeaa vikaan 2E08 Ext earth leakage. 1

131.32  Aux circuit breaker | Maarittaa vian 5E13 Auxiliary circuit breaker fault 1ahteen. Di4
fault source 0 = vika
1 = eivikaa

Active (false) Auxiliary circuit breaker fault 0

Inactive (true) Ei apujannitepiirin johdonsuojakatkaisijan vikaa. 1

DIIL Digitaalitulo DIIL (parametri 170.02 DI delayed status, bitti 15). | 2

DI1 Digitaalitulo DI1 (parametri 770.02 DI delayed status, bitti 0). |3
Huomgutus: DI1 on varattu ohjausohjelmassa lampétila-
vialle. Ala valitse sitd muuhun kayttéon.

DI2 Digitaalitulo DI2 (parametri 770.02 DI delayed status, bitti 1). |4

DI3 Digitaalitulo DI3 (parametri 770.02 DI delayed status, bitti 2). |5
Huomautus: DI3 on \({arattu ohjausohjelmassa paakatkaisi-
jan/kontaktorin vialle. Ala valitse sitd muuhun kayttéon.

Dl4 Digitaalitulo D14 (parametri 170.02 DI delayed status, bitti 3). |6
Huomautus: D14 on varattu ohjausohjelmassa apukatkaisijan
vialle. Ala valitse sitd muuhun kayttéon.

DI5 Digitaalitulo DI5 (parametri 770.02 DI delayed status, bitti 4). |7

DI6 Digitaalitulo DI6 (parametri 770.02 DI delayed status, bitti 5). |8

DIO1 Digitaalitulo/-lahtd DIO1 (parametri 1711.02 DIO delayed status, | 11
bitti 0).

DIO2 Digitaalitulo/-1&ht6 DIO2 (parametri 711.02 DIO delayed status, |12
bitti 1).

Other [bit] Lahteen valinta (katso Termit ja lyhenteet sivulla 47). -

131.33  Cabinet Ottaa kayttdon tai poistaa kaytosta kaapin lampdkytkimen val- | DI1
temperature fault vonnan ja maarittda valvotun signaalin I&hteen. Jos valvonta-
source toiminto havaitsee ylilampétilan, se laukaisee syottdyksikdn

vikaan 4E06 Cabinet temperature fault.

Valvotun signaalin tila ja merkitys:

1 = Lampdtila on normaali -> ei vikaa

0 = Ylilampétila -> vikalaukaisu
Active (false) Valvontatoiminto on kaytossa. 0
Inactive (true) Valvontatoiminto ei ole kaytdssa. 1
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Nro Nimi/arvo Kuvaus Def/FbEq16
DIIL Valvontatoiminto on kaytdssa, ja se lukee tilan DIIL-tulon 2
kautta (770.02 DI delayed status, bitti 15).
DI1 Valvontatoiminto on kaytdssa, ja se lukee tilan DI1-tulon 3
kautta (770.02 DI delayed status, bitti 0).
DI2 Valvontatoiminto on kaytdssa, ja se lukee tilan DI2-tulon 4
kautta (710.02 DI delayed status, bitti 1).
DI3 Valvontatoiminto on kaytdssa, ja se lukee tilan DI3-tulon 5
kautta (710.02 DI delayed status, bitti 2).
Dl4 Valvontatoiminto on kaytdssa, ja se lukee tilan DI4-tulon 6
kautta (770.02 DI delayed status, bitti 3).
DI5 Valvontatoiminto on kaytdssa, ja se lukee tilan DI5-tulon 7
kautta (7170.02 DI delayed status, bitti 4).
DI6 Valvontatoiminto on kaytdssa, ja se lukee tilan DI6-tulon 8
kautta (7170.02 DI delayed status, bitti 5).
DIO1 Valvontatoiminto on kaytdssa, ja se lukee tilan DIO1-tulon 11
kautta (171.02 DIO delayed status, bitti 0).
DIO2 Valvontatoiminto on kaytdssa, ja se lukee tilan DIO2-tulon 12
kautta (7771.02 DIO delayed status, bitti 1).
Other [bit] Lahteen valinta (katso Termit ja lyhenteet sivulla 41). -
131.34  Cabinet Maarittaa, onko parametrin 131.33 Cabinet temperature fault | When
temperature source valvonnassa viive. Jos tdman parametrin arvoksi on | modulating
supervision valittu When modulating, valvonta kaynnistyy moduloinnin
kaynnistyksen jalkeen. Muussa tapauksessa valvonnassa ei
ole viivetta.
Always Valvonnassa ei ole viivetta. 0
When modulating Laitekaapin lampétilan valvonta kaynnistyy, kun modulointi on |1
kaynnistynyt.
131.35  Main fan fault Valitsee, kuinka sy6ttoyksikko reagoi paajaahdytyspuhaltimen | Fault
function vikaan.
Fault Syoéttoyksikko laukeaa vikaan 5E00 Fan. 0
Warning Syoéttoyksikkd antaa varoituksen AE73 Fan. 1
No action Ei toimintoa. 2
131.38  Fuse trip fault Ottaa kayttdon tai poistaa kaytosta sulakkeen laukeamisen Inactive
source valvonnan ja maarittaa valvotun signaalin 1&8hteen. Jos val- (true)
vontatoiminto havaitsee sulakkeen laukeamisen, syo6ttoyk-
sikk® laukeaa vikaan 5E1A Fuse trip.
Valvotun signaalin tila ja merkitys:
1 = Eivikaa
0 = Vika
Active (false) Valvontatoiminto on kaytossa. 0
Inactive (true) Valvontatoiminto ei ole kaytdssa. 1
DIIL Valvontatoiminto on kaytdssa, ja se lukee tilan DIIL-tulon 2
kautta (770.02 DI delayed status, bitti 15).
DI1 Valvontatoiminto on kaytdssa, ja se lukee tilan DI1-tulon 3
kautta (770.02 DI delayed status, bitti 0).
DI2 Valvontatoiminto on kaytdssa, ja se lukee tilan DI2-tulon 4
kautta (710.02 DI delayed status, bitti 1).
DI3 Valvontatoiminto on kaytdssa, ja se lukee tilan DI3-tulon 5
kautta (710.02 DI delayed status, bitti 2).
Dl4 Valvontatoiminto on kaytdssa, ja se lukee tilan DI4-tulon 6
kautta (7170.02 DI delayed status, bitti 3).
DI5 Valvontatoiminto on kaytdssa, ja se lukee tilan DI5-tulon 7
kautta (7170.02 DI delayed status, bitti 4).
DI6 Valvontatoiminto on kaytdssa, ja se lukee tilan DI6-tulon 8

kautta (7170.02 DI delayed status, bitti 5).
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DIO1 Valvontatoiminto on kaytdssa, ja se lukee tilan DIO1-tulon 11
kautta (111.02 DIO delayed status, bitti 0).
DIO2 Valvontatoiminto on kaytossa, ja se lukee tilan DIO2-tulon 12
kautta (171.02 DIO delayed status, bitti 1).
Muu Lahteen valinta (katso Termit ja lyhenteet sivulla 47). -
131.39  Brake chopper fault | Ottaa kayttdon tai poistaa kaytosta jarrukatkojan vikavalvon- | Inactive
source nan ja maarittda valvotun signaalin lahteen. Jos valvontatoi- | (true)
minto havaitsee jarrukatkojan vian, sy6ttdyksikko laukeaa
vikaan 5E1B Brake chopper. Valvonta on paalla, kun sy6t-
toyksikkd on kaynnissa.
Valvotun signaalin tila ja merkitys:
1 = Ei vikaa
0 = Vika
Active (false) Valvontatoiminto on kaytossa. 0
Inactive (true) Valvontatoiminto ei ole kaytdssa. 1
DIIL Valvontatoiminto on kaytéss4, ja se lukee tilan DIIL-tulon 2
kautta (170.02 DI delayed status, bitti 15).
DI1 Valvontatoiminto on kaytdssd, ja se lukee tilan DI1-tulon 3
kautta (770.02 DI delayed status, bitti 0).
DI2 Valvontatoiminto on kaytéssa, ja se lukee tilan DI2-tulon 4
kautta (7170.02 DI delayed status, bitti 1).
DI3 Valvontatoiminto on kaytdssa, ja se lukee tilan DI3-tulon 5
kautta (770.02 DI delayed status, bitti 2).
Dl4 Valvontatoiminto on kaytdssa, ja se lukee tilan DI4-tulon 6
kautta (770.02 DI delayed status, bitti 3).
DI5 Valvontatoiminto on kaytdssa, ja se lukee tilan DI5-tulon 7
kautta (770.02 DI delayed status, bitti 4).
Dl6 Valvontatoiminto on kaytdss4, ja se lukee tilan DI6-tulon 8
kautta (770.02 DI delayed status, bitti 5).
DIO1 Valvontatoiminto on kaytdssa, ja se lukee tilan DIO1-tulon 11
kautta (771.02 DIO delayed status, bitti 0).
DIO2 Valvontatoiminto on kaytossa, ja se lukee tilan DIO2-tulon 12
kautta (111.02 DIO delayed status, bitti 1).
Muu Lahteen valinta (katso Termit ja lyhenteet sivulla 47). -
131.40  Disable warning Parametrilla valitaan kaytdsta poistettavat varoitukset. Para- | 0000b
messages metri on 16-bittinen sana, jonka jokainen bitti vastaa tiettya
varoitusta. Kun bitin asetus on 1, vastaava varoitus on pois-
tettu kaytosta.
Taman binaarisen parametrin bitit vastaavat seuraavia varoi-
tuksia:
Bitti Nimi
0 Varattu.
1 Varattu.
2 Varattu.
3 Varattu.
4 CU (Control unit) battery
5...15 Varattu.

0000h...FFFFh |Varoitusten kaytostapoistosana. 1=1
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Nro

Nimi/arvo

| Kuvaus

Def/IFbEq16

133 Generic timer &

Huoltoajastimien/-laskurien konfigurointi.

counter Lisatietoja on kohdassa Huoltoajastimet ja -laskurit
(sivulla 29).
133.01  Counter status Nayttda huoltoajastimen/-laskurin tilasanan, joka ilmaisee, -

mink& huoltoajastimien/-laskureiden rajat ovat ylittyneet.
Tama parametri on vain luku -muotoa.

Bitti Nimi Kuvaus
0 Ontime1 1 = Kayttoaika-ajastin 1 on saavuttanut esiasetetun rajan.
1 Ontime2 1 = Kayttoaika-ajastin 2 on saavuttanut esiasetetun rajan.
2 Edge1 1 = Pulssilaskuri 1 on saavuttanut esiasetetun rajan.
3 Edge2 1 = Pulssilaskuri 2 on saavuttanut esiasetetun rajan.
4 Value1 1 = Arvolaskuri 1 on saavuttanut esiasetetun rajan.
5 Value2 1 = Arvolaskuri 2 on saavuttanut esiasetetun rajan.
6...15 |Varattu
0000h...FFFFh Huoltoajastimen/-laskurin tilasana. 1=1
133.10  On-time 1 act Kayttdaikalaskurin 1 lukema. Voidaan nollata Drive composer | -
-PC-tydkalusta tai ohjauspaneelista pitamalla Reset-painike
painettuna yli 3 sekunnin ajan.
0...4294967295 s Kayttdaikalaskurin 1 lukema. 1=1s
133.11 On-time 1 limit Asettaa varoitusrajan kayttdaikalaskurille 1. Os
0...4294967295 s Kéyttdaikalaskurin 1 varoitusraja. 1=1s
133.12  On-time 1 func Maarittda kayttdaika-ajastimen 1. Téma ajastin on kaytéssa, |00b
kun parametrilla 733.13 On-time 1 src valittu signaali on kay-
tossa.
Kun parametrilla 133.11 On-time 1 limit asetettu raja on saa-
vutettu, jarjestelma antaa parametrilla 733.74 On-time 1 warn
sel maaritetyn varoituksen (jos otettu kayttoon talla paramet-
rilla), ja ajastin nollautuu.
Ajastimen nykyinen arvo on luettavissa parametrista 133.70
On-time 1 act. Parametrin 133.01 Counter status bitti O ilmoit-
taa, ettd aikaraja on ylittynyt.
Bitti Toiminto
0 Laskurin tila
0 = Silmukka: Jos varoitus on otettu kayttoon bitilla 1, se pysyy aktiivisena vain 10
sekunnin ajan.
1 = Saturointi: Jos varoitus on otettu kayttoon bitilla 1, se pysyy aktiivisena
kuittaukseen saakka.
1 Varoituksen aktivointi
0 = Ei kaytdssa: Varoitusta ei anneta, kun raja on saavutettu.
1 = Kaytdssa: Varoitus annetaan, kun raja on saavutettu
2...15 |Varattu
0000h...FFFFh Kéyttdaikalaskurin 1 konfigurointisana. 1=
133.13  On-time 1 src Valitsee kayttdaikalaskurilla 1 valvottavan signaalin. False
False Vakio 0. 0
True Vakio 1. 1
RO1 Parametrin 7170.21 RO status bitti O (sivu 56). 2
Other [bit] Lahteen valinta (katso parametri Termit ja lyhenteet sivulla 47). | —
133.14  On-time 1 warn sel | Valitsee varoitusviestin kayttdaikalaskurille 1. On-time 1
On-time 1 AE45 On-time 1. 0
Device clean AE4B Device clean warning. 6
Add cool fan AE4F Additional cooling fan warning. 7
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Nro Nimi/arvo Kuvaus Def/FbEq16
Cabinet fan AE4D Cabinet fan warning. 8
DC-capacitor AEA4C DC capacitor warning. 9

133.20  On-time 2 act Kayttdaikalaskurin 2 lukema. Voidaan nollata Drive composer | -

-PC-tydkalusta tai ohjauspaneelista pitamalla Reset-painike
painettuna yli 3 sekunnin ajan.
0...4294967295 s | Kayttbaikalaskurin 2 lukema. 1=1s

133.21  On-time 2 limit Asettaa varoitusrajan kayttdaikalaskurille 2. Os
0...4294967295 s Kayttdaikalaskurin 2 varoitusraja. 1=1s

133.22  On-time 2 func Maarittaa kayttdaika-ajastimen 2. Tama ajastin on kaytdssa, |00b

kun parametrilla 133.23 On-time 2 src valittu signaali on kay-
t0ssa.
Kun parametrilla 133.27 On-time 2 limit asetettu raja on saa-
vutettu, jarjestelma antaa parametrilla 733.24 On-time 2 warn
sel maaritetyn varoituksen (jos otettu kayttéon talla paramet-
rilla), ja ajastin nollautuu.
Ajastimen nykyinen arvo on luettavissa parametrista 133.20
On-time 2 act. Parametrin 133.01 Counter status bitti 1 ilmoit-
taa, etta laskurin aikaraja on ylittynyt.
Bitti Toiminto
0 Laskurin tila
0 = Silmukka: Jos varoitus on otettu kayttoon bitilla 1, se pysyy aktiivisena vain 10
sekunnin ajan.
1 = Saturointi: Jos varoitus on otettu kayttéon bitilla 1, se pysyy aktiivisena
kuittaukseen saakka.
1 Varoituksen aktivointi
0 = Ei kaytéssa: Varoitusta ei anneta, kun raja on saavutettu.
1 = Kaytdssa: Varoitus annetaan, kun raja on saavutettu
2...15 Varattu
0000h...FFFFh Kayttdaikalaskurin 2 konfigurointisana. 1=

133.23  On-time 2 src Valitsee kayttdaikalaskurilla 2 valvottavan signaalin. False
False Vakio 0. 0
True Vakio 1. 1
RO1 Parametrin 7170.217 RO status bitti O (sivu 56). 2
Other [bit] Lahteen valinta (katso parametri Termit ja lyhenteet sivulla 471). | —

133.24  On-time 2 warn sel | Valitsee varoitusviestin kayttéaikalaskurille 2. On-time 2
On-time 2 AE46 On-time 2. 1
Device clean AEA4B Device clean warning. 6
Add cool fan AEA4F Additional cooling fan warning. 7
Cabinet fan AE4D Cabinet fan warning. 8
DC-capacitor AE4C DC capacitor warning. 9

133.30  Edge count 1 act Pulssilaskurin 1 lukema. Voidaan nollata Drive composer - -

PC-tyokalusta tai ohjauspaneelista pitamalla Reset-painike
painettuna yli 3 sekunnin ajan.
0...4 294 967 295 | Pulssilaskurin 1 lukema. 1=1

133.31  Edge count 1 limit | Asettaa varoitusrajan pulssilaskurille 1. 0
0...4 294 967 295 | Pulssilaskurin 1 varoitusraja. 1=1
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Nro Nimi/arvo Kuvaus Def/FbEq16
133.32  Edge count 1 func | Konfiguroi pulssilaskuria 1. Taman laskurin lukema suurenee | 0000b
aina, kun parametrilla 133.33 Edge count 1 src valittu signaali
kytkeytyy paalle tai pois (tai tekee toista naista parametrin
asetuksen mukaan). Lukemalle voidaan kayttaa jakajaa
(katso 133.34 Edge count 1 div).
Kun parametrilla 133.31 Edge count 1 limit asetettu raja on
saavutettu, jarjestelma antaa parametrilla 733.35 Edge count
1 warn sel maaritetyn varoituksen (jos otettu kayttéon talla
parametrilla), ja laskuri nollautuu.
Laskurin nykyinen arvo on luettavissa parametrista 133.30
Edge count 1 act. Parametrin 133.01 Counter status bitti 2
ilmoittaa, ettd laskurin laskuraja on ylittynyt.
Bitti Toiminto
0 Laskurin tila
0 = Silmukka: Jos varoitus on otettu kayttoon bitilla 1, se pysyy aktiivisena vain 10
sekunnin ajan.
1 = Saturointi: Jos varoitus on otettu kayttoon bitilla 1, se pysyy aktiivisena
kuittaukseen saakka.
1 Varoituksen aktivointi
0 = Ei kéytdssa: Varoitusta ei anneta, kun raja on saavutettu.
1 = Kaytdssa: Varoitus annetaan, kun raja on saavutettu
2 Laske nouseva reuna
0 = Ei kaytdssa: Nousevia reunoja ei lasketa.
1 = Kéytdssa: Nousevat reunat lasketaan.
3 Laske laskeva reuna
0 = Ei kaytdssa: Laskevia reunoja ei lasketa.
1 = Kéytdssa: Laskevat reunat lasketaan.
4..15 |Varattu
0000h...FFFFh Reunan laskurin 1 konfigurointisana. 1=
133.33  Edge count 1 src Valitsee pulssianturilla 1 valvottavan signaalin. False
False Vakio 0. 0
True Vakio 1. 1
RO1 Parametrin 770.21 RO status bitti O (sivu 56). 2
Other [bit] Lahteen valinta (katso parametri Termit ja lyhenteet sivulla 41). | —
133.34  Edge count 1 div Jakaja-arvo pulssilaskurille 1. M&arittda, moniko pulssi lisda |1
laskurin arvoa yhdella.
1...4 294 967 295 | Jakaja-arvo pulssilaskurille 1. 1=1
133.35  Edge count 1 warn | Valitsee varoitusviestin pulssilaskurille 1. Edge count
sel 1
Edge count 1 AEA47 Edge counter 1. 2
Main contactor AE43 Main contactor warning. 11
Output relay AE40 Output relay warning. 12
Supply unit starts AE41 Supply unit starts warning. 13
Power ups AE42 Power ups warning. 14
DC-charge AE44 DC charge warning. 15
133.40  Edge count 2 act Pulssilaskurin 2 lukema. Voidaan nollata Drive composer - -
PC-tyokalusta tai ohjauspaneelista pitamalla Reset-painike
painettuna yli 3 sekunnin ajan.
0...4 294 967 295 | Pulssilaskurin 2 lukema. 1=1
133.41  Edge count 2 limit | Asettaa varoitusrajan pulssilaskurille 2. 0
0...4 294 967 295 | Pulssilaskurin 2 varoitusraja. 1=1
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133.42  Edge count 2 func | Konfiguroi pulssilaskuria 2. Taméan laskurin lukema suurenee | 0000b
aina, kun parametrilla 133.43 Edge count 2 src valittu signaali
kytkeytyy paalle tai pois (tai tekee toista naista parametrin
asetuksen mukaan). Lukemalle voidaan kayttaa jakajaa
(katso 133.44 Edge count 2 div).
Kun parametrilla 133.41 Edge count 2 limit asetettu raja on
saavutettu, jarjestelma antaa parametrilla 133.45 Edge count
2 warn sel maaritetyn varoituksen (jos otettu kayttéon talla
parametrilla), ja laskuri nollautuu.
Laskurin nykyinen arvo on luettavissa parametrista 133.40
Edge count 2 act. Parametrin 133.01 Counter status bitti 3
ilmoittaa, ettd laskurin laskuraja on ylittynyt.
Bitti Toiminto
0 Laskurin tila
0 = Silmukka: Jos varoitus on otettu kdyttddn bitilla 1, se pysyy aktiivisena vain 10
sekunnin ajan.
1 = Saturointi: Jos varoitus on otettu kayttoon bitilla 1, se pysyy aktiivisena
kuittaukseen saakka.
1 Varoituksen aktivointi
0 = Ei kaytossa: Varoitusta ei anneta, kun raja on saavutettu.
1 = Kaytéssa: Varoitus annetaan, kun raja on saavutettu
2 Laske nouseva reuna
0 = Ei kaytéssa: Nousevia reunoja ei lasketa.
1 = Kaytossa: Nousevat reunat lasketaan.
3 Laske laskeva reuna
0 = Ei kaytdssa: Laskevia reunoja ei lasketa.
1 = Kaytossa: Laskevat reunat lasketaan.
4..15 Varattu
0000h...FFFFh Reunan laskurin 2 konfigurointisana. 1=
133.43  Edge count 2 src Valitsee pulssianturilla 2 valvottavan signaalin. False
False 0 0
True 1 1
RO1 Parametrin 110.21 RO status bitti O (sivu 56). 2
Other [bit] Lahteen valinta (katso parametri Termit ja lyhenteet sivulla 47). | —
133.44  Edge count 2 div Jakaja-arvo pulssilaskurille 2. Maarittda, moniko pulssi liséa |1
laskurin arvoa yhdella.
1...4 294 967 295 | Jakaja-arvo pulssilaskurille 2. 1=1
133.45  Edge count 2 warn | Valitsee varoitusviestin pulssilaskurille 2. Edge count
sel 2
Edge count 2 AE48 Edge counter 2. 3
Main contactor AE43 Main contactor warning. 11
Output relay AE40 Output relay warning. 12
Supply unit starts AE41 Supply unit starts warning. 13
Power ups AE42 Power ups warning. 14
DC-charge AE44 DC charge warning. 15
133.50  Value count 1 act Arvolaskurin 1 lukema. Voidaan nollata Drive composer -PC- |-
tydkalusta tai ohjauspaneelista pitamalla Reset-painike pai-
nettuna yli 3 sekunnin ajan.
-2 147 483 Arvolaskurin 1 lukema. 1=1
008...2 147 483 008
133.51 Value count 1 limit | Asettaa varoitusrajan arvolaskurille 1. 0
-2 147 483 Arvolaskurin 1 varoitusraja. 1=1

008...2 147 483 008
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133.52  Value count 1 func | Konfiguroi arvolaskuria 1. Laskuri laskee oloarvonsa (733.53) | 0000b
integroimalla valvotun arvon (133.xx) ajan funktiona. Luke-
malle voidaan kayttaa jakajaa (katso 7133.54 Value count 1
div).
Kun oloarvo ylittda parametrilla 133.51 Value count 1 limit
maaritetyn rajan, jarjestelma antaa parametrilla 133.55 Value
count 1 warn sel valitun varoituksen (jos otettu kayttéon talla
parametrilla).
Signaalia seurataan yhden sekunnin valein. Huomaa, etta
tassa kaytetdan skaalattua arvoa (katso kyseessa olevan sig-
naalin Def/FbEq16-saraketta).
Laskurin nykyinen arvo on luettavissa parametrista 133.50
Value count 1 act. Parametrin 133.01 Counter status bitti 4
ilmoittaa, ettd laskurin raja on ylittynyt.
Bitti Toiminto
0 Laskurin tila
0 = Silmukka: Jos varoitus on otettu kayttoon bitilla 1, se pysyy aktiivisena vain 10
sekunnin ajan.
1 = Saturointi: Jos varoitus on otettu kayttoon bitilla 1, se pysyy aktiivisena
kuittaukseen saakka.
1 Varoituksen aktivointi
0 = Ei kdytdssa: Varoitusta ei anneta, kun raja on saavutettu.
1 = Kaytdssa: Varoitus annetaan, kun raja on saavutettu
2..15 Varattu
0000h...FFFFh Arvolaskurin 1 konfigurointisana. 1=1
133.53  Value count 1 src Valitsee arvolaskurilla 1 valvottavan signaalin. Not selected
Not selected Ei kaytossa. 0
Other [bit] Lahteen valinta (katso parametri Termit ja lyhenteet sivulla -
41).
133.54  Value count 1 div Arvolaskurin jakaja-arvo 1. Valvotun signaalin arvo jaetaan 1,000
talla arvolla ennen integrointia.
0,001... Arvolaskurin jakaja-arvo 1. 1=1
2147483,000
133.55  Value count 1 warn | Valitsee varoitusviestin arvolaskurille 1. Value 1
sel
Value 1 AE49 Value counter 1. 4
133.60  Value count 2 act Arvolaskurin 2 lukema. Voidaan nollata Drive composer -PC- | -
tyokalusta tai ohjauspaneelista pitimalla Reset-painike pai-
nettuna yli 3 sekunnin ajan.
-2 147 483 Arvolaskurin 2 lukema. 1=1
008...2 147 483 008
133.61  Value count 2 limit | Asettaa varoitusrajan arvolaskurille 2. 0
-2 147 483 Arvolaskurin 2 varoitusraja. 1=1

008...2 147 483 008
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133.62  Value count 2 func | Konfiguroi arvolaskuria 2. Laskuri laskee oloarvonsa (733.63) | 0000b
integroimalla valvotun arvon (133.xx) ajan funktiona. Lukemalle
voidaan kayttaa jakajaa (katso 133.64 Value count 2 div).

Kun oloarvo ylittda parametrilla 733.67 Value count 2 limit
maaritetyn rajan, jarjestelma antaa parametrilla 133.65 Value
count 2 warn sel valitun varoituksen (jos otettu kayttoon talla
parametrilla).

Signaalia seurataan yhden sekunnin valein. Huomaa, etta
tassa kaytetaan skaalattua arvoa (katso kyseessa olevan sig-
naalin FbEg-saraketta).

Laskurin nykyinen arvo on luettavissa parametrista 133.60
Value count 2 act. Parametrin 133.01 Counter status bitti 5
ilmoittaa, ettd laskurin raja on ylittynyt.

Bitti Toiminto

0 Laskurin tila

0 = Silmukka: Jos varoitus on otettu kayttoon bitilla 1, se pysyy aktiivisena vain 10
sekunnin ajan.

1 = Saturointi: Jos varoitus on otettu kayttdon bitilla 1, se pysyy aktiivisena
kuittaukseen saakka.

1 Varoituksen aktivointi

0 = Ei kaytéssa: Varoitusta ei anneta, kun raja on saavutettu.

1 = Kaytbssa: Varoitus annetaan, kun raja on saavutettu

2...15 Varattu

0000h...FFFFh Arvolaskurin 2 konfigurointisana. 1=1

133.63  Value count 2 src Valitsee arvolaskurilla 2 valvottavan signaalin. Not selected
Not selected Ei kaytossa. 0
Other [bit] Lahteen valinta (katso parametri Termit ja lyhenteet sivulla 47). | —

133.64  Value count 2 div Arvolaskurin jakaja-arvo 2. Valvotun signaalin arvo jaetaan 1,000
talla arvolla ennen integrointia.

0,001... Arvolaskurin jakaja-arvo 1. 1=1
2147483,000

133.65 Value count 2 warn | Valitsee varoitusviestin arvolaskurille 2. Value 2
sel
Value 2 AE4A Value counter 2. 5

136 Load analyzer Huippuarvon ja amplitudin kirjaustoiminnon asetukset.

Lisatietoja on kohdassa Kuormitusanalyysi (sivulla 30).

136.01  PVL signal source | Valitsee signaalin, jota huippuarvojen kirjaustoiminto valvoo. | DxD-
Signaali suodatetaan parametrilla 136.02 PVL filter time maa- | moduulit:

ritetyn suodatusajan avulla. Zero,
Huippuarvo tallentuu yhdessa muiden valmiiksi valittujen sig- | DXT-moduu-
naalien kanssa parametreihin 7136.70...136.15. lit: Line cur-
Huippuarvon kirjaustoiminto voidaan nollata parametrilla rent

136.09 Reset loggers. Viimeisimman nollauksen paivamaara
ja kellonaika tallennetaan parametreihin 136.16 ja 136.17.

Zero Huippuarvon kirjaustoiminto ei kaytdssa. 0
DC voltage Tasajannite, 101.01 DC voltage 1
Grid voltage Vain DxT-moduulit: Verkkojannite, 701.09 Grid voltage 2
Power Vain DxT-moduulit: Teho, 1071.12 Power 3
Line current Vain DxT-moduulit: Verkkovirta 101.02 Line current 4
Line current % Vain DxT-moduulit: Verkkovirta %, 701.03 Line current % 5
Power % Vain DxT-moduulit: Teho % 701.13 Power % 6
Converter Vain DxT-moduulit: Muuttajan lampétila %, 105.11 Converter |7

temperature % temperature %
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Ambient Vain DxT-moduulit: 707.70 Ambient temperature percent 14
temperature (sivu 44).

Other [bit] Lahteen valinta (katso parametri Termit ja lyhenteet sivulla 47). | —

136.02  PVL filter time Huippuarvon kirjauksen suodatusaika. Katso parametri 2,00s

136.01 PVL signal source.
0,00 ... 120,00 s Huippuarvon kirjauksen suodatusaika. 100=1s

136.06  AL2 signal source | Valitsee amplitudin kirjaustoiminnolla 2 valvottavan signaalin. | DxD-

Signaalia seurataan 200 ms:n valein. moduulit:
Tulokset naytetaan parametreilla 136.40...136.49. Jokainen | Zero,
parametri edustaa amplitudialuetta ja nayttaa, mika osa val- | DxT-moduu-
vonnan naytteista osuu télle alueelle. lit:

Sataa prosenttia vastaava signaalin arvo maaritetdan para- | Ambient
metrilla 136.07 AL2 signal scaling.

Amplitudin kirjaustoiminto 2 voidaan nollata parametrilla

136.09 Reset loggers. Viimeisimman nollauksen paivamaara

ja kellonaika tallennetaan parametreihin 736.50 ja 136.51.

Lisatietoja valinnoista on parametria 136.01 PVL signal

source kasittelevassa kohdassa.

136.07  ALZ2 signal scaling | Maarittda signaaliarvon, joka vastaa 100 % amplitudia. 100,00
0,00 ... 32767,00 Signaalin arvo vastaa sataa prosenttia. 1=

136.09  Reset loggers Nollaa huippuarvon kirjaustoiminnon ja/tai amplitudin kirjaus- | Done

toiminnon 2. (Amplitudin kirjaustoimintoa 1 ei voi nollata.)
Done Nollaus suoritettu tai sita ei ole pyydetty (normaali toiminta). |0
All Nollaa seka huippuarvon kirjaustoiminnon ettd amplitudin kir- | 1
jaustoiminnon 2.
PVL Nollaa huippuarvon kirjaustoiminnon. 2
AL2 Nollaa amplitudin kirjaustoiminnon 2. 3

136.10  PVL peak value Huippuarvon kirjaustoiminnon tallentama huippuarvo. 0,00
32768,00... Huippuarvo. 1=
32767,00 kW

136.11 PVL peak date Paivamaara, jolloin huippuarvo on tallennettu. -

- Huippuarvon paivamaara. -

136.12  PVL peak time Aika, jolloin huippuarvo on tallennettu. -
- Huippuarvon aika. -

136.13  PVL current at peak | Verkkovirta hetkelld, jolloin huippuarvo on tallennettu. 0,00 A
32768,00... Verkkovirta huippuarvon hetkella. 1=1A
32767,00 A

136.14  PVL DC voltage at | Jannite valipiirissa huippuarvon tallennushetkella. 0,00V
peak
0,00...2000,00 V Tasajannite huippuarvon hetkella. 10=1V

136.15  PVL power at peak | Teho hetkelld, jolloin huippuarvo on tallennettu. Katso para- | 0,0 kW

metri 101.12 Power.
-32768,0... Teho huippuarvon hetkella.
32767,0 kW
136.16  PVL reset date Paivamaara, jolloin huippuarvon kirjaustoiminto on viimeksi | -
nollattu.
- Paivamaara, jolloin huippuarvon kirjaustoiminto on viimeksi | -
nollattu.
136.17  PVL reset time Kellonaika, jolloin huippuarvon kirjaustoiminto on viimeksi -

nollattu.

Kellonaika, jolloin huippuarvon kirjaustoiminto on viimeksi
nollattu.
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136.20 AL1 below 10 % Amplitudin kirjaustoiminnon 1 valiltd 0-10 % tallentamien 0,00 %
naytteiden prosenttiosuus.
0,00...100,00 % Amplitudin kirjaustoiminnon 1 naytteet valiltd 0-10 %. 1=1%
136.21 AL110to 20 % Amplitudin kirjaustoiminnon 1 valiltd 10-20 % tallentamien 0,00 %
naytteiden prosenttiosuus.
0,00...100,00 % Amplitudin kirjaustoiminnon 1 naytteet valiltd 10-20 %. 1=1%
136.22 AL120to 30 % Amplitudin kirjaustoiminnon 1 valiltd 20-30 % tallentamien 0,00 %
naytteiden prosenttiosuus.
0,00...100,00 % Amplitudin kirjaustoiminnon 1 naytteet valiltd 20-30 %. 1=1%
136.23 AL130to 40 % Amplitudin kirjaustoiminnon 1 valiltd 30—40 % tallentamien 0,00 %
naytteiden prosenttiosuus.
0,00...100,00 % Amplitudin kirjaustoiminnon 1 naytteet valiltd 30—40 %. 1=1%
136.24 AL140to 50 % Amplitudin kirjaustoiminnon 1 valiltd 40-50 % tallentamien 0,00 %
naytteiden prosenttiosuus.
0,00...100,00 % Amplitudin kirjaustoiminnon 1 naytteet valiltd 40-50 %. 1=1%
136.25 AL150to 60 % Amplitudin kirjaustoiminnon 1 valiltd 50-60 % tallentamien 0,00 %
naytteiden prosenttiosuus.
0,00...100,00 % Amplitudin kirjaustoiminnon 1 naytteet valiltd 50-60 %. 1=1%
136.26 AL160to 70 % Amplitudin kirjaustoiminnon 1 valiltd 60-70 % tallentamien 0,00 %
naytteiden prosenttiosuus.
0,00...100,00 % Amplitudin kirjaustoiminnon 1 naytteet valiltd 60-70 %. 1=1%
136.27 AL170to 80 % Amplitudin kirjaustoiminnon 1 valiltd 70-80 % tallentamien 0,00 %
naytteiden prosenttiosuus.
0,00...100,00 % Amplitudin kirjaustoiminnon 1 naytteet valiltd 70-80 %. 1=1%
136.28 AL180to 90 % Amplitudin kirjaustoiminnon 1 valiltd 80-90 % tallentamien 0,00 %
naytteiden prosenttiosuus.
0,00...100,00 % Amplitudin kirjaustoiminnon 1 naytteet valilta 80-90 %. 1=1%
136.29  AL1over 90 % Amplitudin kirjaustoiminnon 1 naytteet, jotka ylittavat 90 %. 0,00 %
0,00...100,00 % Amplitudin kirjaustoiminnon 1 naytteet, yli 90 % 1=1%
136.40 AL2 below 10 % Amplitudin kirjaustoiminnon 2 valiltd 0-10 % tallentamien 0,00 %
naytteiden prosenttiosuus.
0,00...100,00 % Amplitudin kirjaustoiminnon 2 naytteet valiltda 0-10 %. 1=1%
136.41 AL210to 20 % Amplitudin kirjaustoiminnon 2 valiltd 10-20 % tallentamien 0,00 %
naytteiden prosenttiosuus.
0,00...100,00 % Amplitudin kirjaustoiminnon 2 naytteet valilta 10-20 %. 1=1%
136.42 AL220to 30 % Amplitudin kirjaustoiminnon 2 valiltd 20-30 % tallentamien 0,00 %
naytteiden prosenttiosuus.
0,00...100,00 % Amplitudin kirjaustoiminnon 2 naytteet valilta 20-30 %. 1=1%
136.43 AL230to 40 % Amplitudin kirjaustoiminnon 2 valiltd 30-40 % tallentamien 0,00 %
naytteiden prosenttiosuus.
0,00...100,00 % Amplitudin kirjaustoiminnon 2 naytteet valilta 30—40 %. 1=1%
136.44 AL240to 50 % Amplitudin kirjaustoiminnon 2 valiltd 40-50 % tallentamien 0,00 %
naytteiden prosenttiosuus.
0,00...100,00 % Amplitudin kirjaustoiminnon 2 naytteet valilta 40-50 %. 1=1%
136.45 AL2 50to 60 % Amplitudin kirjaustoiminnon 2 valiltd 50-60 % tallentamien 0,00 %
naytteiden prosenttiosuus.
0,00...100,00 % Amplitudin kirjaustoiminnon 2 naytteet valilta 50-60 %. 1=1%
136.46 AL260to 70 % Amplitudin kirjaustoiminnon 2 valiltd 60—70 % tallentamien 0,00 %
naytteiden prosenttiosuus.
0,00...100,00 % Amplitudin kirjaustoiminnon 2 naytteet valilta 60-70 %. 1=1%
136.47 AL270to 80 % Amplitudin kirjaustoiminnon 2 valiltd 70-80 % tallentamien 0,00 %
naytteiden prosenttiosuus.
0,00...100,00 % Amplitudin kirjaustoiminnon 2 naytteet valilta 70-80 %. 1=1%
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136.48 AL2 80to 90 % Amplitudin kirjaustoiminnon 2 valiltad 80-90 % tallentamien 0,00 %
naytteiden prosenttiosuus.
0,00...100,00 % Amplitudin kirjaustoiminnon 2 naytteet valilta 80-90 %. 1=1%
136.49  AL2 over 90 % Amplitudin kirjaustoiminnon 2 naytteet, jotka ylittavat 90 %. 0,00 %
0,00...100,00 % Amplitudin kirjaustoiminnon 2 naytteet, yli 90 % 1=1%
136.50  AL2 reset date Paivamaara, jolloin amplitudin kirjaustoiminto 2 on viimeksi -
nollattu.
- Amplitudin kirjaustoiminnon 2 viimeisin nollauspaivamaara. |-
136.561  AL2 reset time Kellonaika, jolloin amplitudin kirjaustoiminto 2 on viimeksi -
nollattu.
- Amplitudin kirjaustoiminnon 2 viimeisin nollausaika. -
147 Data storage Parametreja, jotka voidaan kirjoittaa ja lukea kayttamalla mui-
den parametrien Iahde- ja kohdeasetuksia.
Huomaa, etta eri tietotyypeille on eri tallennusparametrit.
Katso kohta Tietojen tallennusparametrit sivulla 26.
147.01 Data storage 1 Tietojen tallennusparametri 1. 0,000
real32
-32768,000... 32-bittinen data. -
32767,000
147.02  Data storage 2 Tietojen tallennusparametri 2. 0,000
real32
-32768,000... 32-bittinen data. -
32767,000
147.03  Data storage 3 Tietojen tallennusparametri 3. 0,000
real32
-32768,000... 32-bittinen data. -
32767,000
147.04  Data storage 4 Tietojen tallennusparametri 4. 0,000
real32
-32768,000... 32-bittinen data. -
32767,000
147.05  Data storage 5 Tietojen tallennusparametri 5. 0,000
real32
-32768,000... 32-bittinen data. -
32767,000
147.06  Data storage 6 Tietojen tallennusparametri 6. 0,000
real32
-32768,000... 32-bittinen data. -
32767,000
147.07  Data storage 7 Tietojen tallennusparametri 7. 0,000
real32
-32768,000... 32-bittinen data. -
32767,000
147.08  Data storage 8 Tietojen tallennusparametri 8. 0,000
real32
-32768,000... 32-bittinen data. -
32767,000
147.11 Data storage 1 int32 | Tietojen tallennusparametri 9. 0
-2 147 483 648... 32-bittiset tiedot. -
2 147 483 647
147.12  Data storage 2 int32 | Tietojen tallennusparametri 10. 0
-2 147 483 648... 32-bittiset tiedot. -
2 147 483 647
147.13  Data storage 3 int32 | Tietojen tallennusparametri 11. 0
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-2 147 483 648... 32-bittiset tiedot. -
2 147 483 647
147.14  Data storage 4 int32 | Tietojen tallennusparametri 12. 0
-2 147 483 648... 32-bittiset tiedot. -
2 147 483 647
147.15  Data storage 5 int32 | Tietojen tallennusparametri 13. 0
-2 147 483 648... 32-bittiset tiedot. -
2 147 483 647
147.16  Data storage 6 int32 | Tietojen tallennusparametri 14. 0
-2 147 483 648... 32-bittiset tiedot. -
2 147 483 647
147.17  Data storage 7 int32 | Tietojen tallennusparametri 15. 0
-2 147 483 648... 32-bittiset tiedot. -
2 147 483 647
147.18  Data storage 8 int32 | Tietojen tallennusparametri 16. 0
-2 147 483 648... 32-bittiset tiedot. -
2 147 483 647
147.21  Data storage 1 int16 | Tietojen tallennusparametri 17. 0
-32768...32 767 16-bittiset tiedot. 1=1
147.22  Data storage 2 int16 | Tietojen tallennusparametri 18. 0
-32768...32 767 16-bittiset tiedot. 1=1
147.23  Data storage 3 int16 | Tietojen tallennusparametri 19. 0
-32768...32 767 16-bittiset tiedot. 1=1
147.24  Data storage 4 int16 | Tietojen tallennusparametri 20. 0
-32768...32 767 16-bittiset tiedot. 1=1
147.25  Data storage 5 int16 | Tietojen tallennusparametri 21. 0
-32 768...32 767 16-bittiset tiedot. 1=1
147.26  Data storage 6 int16 | Tietojen tallennusparametri 22. 0
-32 768...32 767 16-bittiset tiedot. 1=1
147.27  Data storage 7 int16 | Tietojen tallennusparametri 23. 0
-32768...32 767 16-bittiset tiedot. 1=1
147.28  Data storage 8 int16 | Tietojen tallennusparametri 24. 0
-32768...32 767 16-bittiset tiedot. 1=1
149 Panel port Syottoyksikon ohjauspaneeliportin tiedonsiirtoasetukset.
communication
149.01  Node ID number Maarittaa syottoyksikdn asemanumeron. Kaikilla samaan 1
paneelivaylaan/litantaan kytketyilla laitteilla on oltava oma
asemanumero.
Huomautus: Kun asetusta muutetaan, uusi asetus tulee voi-
maan vasta, kun parametrin 149.06 Refresh settings arvoksi
muutetaan Done.
1...32 Asemanumero. 1=1
149.03  Baud rate Maarittaa litdnnan siirtonopeuden. 230,4 kbit/s
Huomautus: Kun asetusta muutetaan, uusi asetus tulee voi-
maan vasta, kun parametrin 749.06 Refresh settings arvoksi
muutetaan Done.
38,4 kbps 38,4 kilobittia/s. 1
57,6 kbps 57,6 kilobittia/s. 2
86,4 kbps 86,4 kilobittia/s. 3
115,2 kbps 115,2 kilobittia/s. 4
230,4 kbit/s 230,4 kilobittia/s. 5
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149.04  Communication loss | Asettaa ohjauspaneelin (tai PC-tyokalun) tiedonsiirron val- 10,0s
time vonta-ajan. Jos tiedonsiirtokatkos kestaa valvonta-aikaa
pidempaan, jarjestelma suorittaa parametrilla 749.05 Com-
munication loss action maaritetyn toiminnon.
0,3...3000,0 s Ohjauspaneelin tai PC-tydkalun tiedonsiirron valvonta-aika. 10=1s
149.05  Communication loss | Parametrilla valitaan, kuinka sy6ttdyksikké reagoi ohjauspa- | Fault
action neelin (tai PC-ty6kalun) tiedonsiirtoyhteyden katkokseen.
Huomautus: Kun asetusta muutetaan, uusi asetus tulee voi-
maan vasta, kun parametrin 749.06 Refresh settings arvoksi
muutetaan Done.
No action Tiedonsiirtokatkos ei aiheuta toimenpiteita. 0
Fault Syo6ttoyksikkd laukaisee vikatilan 7E01 Panel loss, ja yksikkd |1
pysahtyy.
149.06  Refresh settings Paivittda parametrien 749.01...149.05 asetuksia. Done
Huomautus: Paivitys voi aiheuttaa tiedonsiirtokatkoksen,
joten laite saatetaan joutua kytkemaan uudelleen.
Done Paivitys on valmis tai sita ei ole pyydetty. 0
Configure Paivittaa parametrit 749.01...149.05. Asetus palaa automaat- | 1
tisesti arvoon Done.
150 FBA Kenttavaylasovittimen tiedonsiirron konfiguroinnin yleisase-
tukset.
150.01  FBA A enable Ottaa kayttoon tai poistaa kaytosta syottdyksikon ja kentta- Disable
vaylasovittimen A valisen tiedonsiirron seka ilmaisee korttipai-
kan, johon sovitin on asennettu.
Disable Tiedonsiirtoyhteys syottoyksikon ja kenttavaylasovittimen A [0
valilla on poissa kaytosta.
Option slot 1 Tiedonsiirtoyhteys syo6ttoyksikon ja kenttavaylasovittimen A |1
valilld on kaytdssa. Sovitin on korttipaikassa 1.
Option slot 2 Tiedonsiirtoyhteys syottoyksikon ja kenttdvaylasovittimen A | 2
valilld on kaytdssa. Sovitin on korttipaikassa 2.
Option slot 3 Tiedonsiirtoyhteys syo6ttoyksikon ja kenttavaylasovittimen A |3
valilld on kaytdssa. Sovitin on korttipaikassa 3.
150.02 FBA A comm loss | Maarittda, miten syo6ttdyksikko reagoi, kun kenttavaylan tie- | No action
func donsiirrossa esiintyy hairié. Aikaviive maaritetdan parametrilla
150.03 FBA A comm loss t out.
No action Tiedonsiirtokatkoksen havaitseminen poissa kaytosta. 0
Fault Tiedonsiirtokatkoksen havaitseminen kaytéssa. Kun tiedon- |1
siirtoyhteys katkeaa, diodisy6ttoyksikko laukaisee tiedonsiir-
tovian.
Fault always Syo6ttoyksikkd laukaisee tiedonsiirtovian, vaikka kenttavay- 4
|&sta ei odoteta ohjauksia.
Warning Syo6ttdyksikkd muodostaa tiedonsiirtovaroituksen, vaikka 5
kenttavaylasta ei odoteta ohjauksia.
150.03 FBA A comm loss t | Maarittda aikaviiveen ennen parametrilla 150.02 FBA A 0,3s
out comm loss func maaritetyn toiminnon aloittamista. Aikalas-
kenta alkaa siita, kun tiedonsiirtoyhteys ei enaa paivita viestia.
0,3...6553,5s Viiveaika. 10=1s
150.07  FBA A act1 type Valitsee kenttavaylasovittimen A kautta kenttavaylaan lahetet- | Transparent
tavan oloarvon 1 tyypin ja skaalauksen.
Transparent Skaalausta ei kayteta. 1
General Yleisohje ilman tiettya yksikkoa. 2
150.08  FBA A act?2 type Valitsee kenttavaylasovittimen A kautta kenttavaylaan lahetet- | Transparent

tavan oloarvon 2 tyypin ja skaalauksen.

Lisatietoja valinnoista on parametria 150.07 FBA A act1 type
kasittelevassa kohdassa.
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150.10  FBA A act1 Kun parametrin 150.07 FBA A act1 type arvoksi on asetettu | Not selected
transparent source | Transparent, tdma parametri valitsee kenttavaylaverkkoon
kenttavaylasovittimen A kautta |ahetettavan oloarvon 1 1ah-
teen.
Not selected Lahdetta ei ole valittu. -
Other [bit] Lahteen valinta (katso Termit ja lyhenteet sivulla 47). -
150.11 FBA A act2 Kun parametrin 150.08 FBA A act2 type arvoksi on asetettu | Not selected
transparent source | Transparent, tdma parametri valitsee kenttavaylaverkkoon
kenttavaylasovittimen A kautta lahetettavan oloarvon 2 1ah-
teen.
Not selected Lahdettd ei ole valittu. -
Other [bit] Lahteen valinta (katso Termit ja lyhenteet sivulla 47). -
160.12  FBA A debug mode | Ottaa kayttdon kenttdvaylasovittimesta A saatavien ja siihen | Disable
I&hetettyjen muokkaamattomien tietojen naytdén paramet-
reissa 150.13...150.18.
Tata toimintoa tulee kayttda vain vianselvittelyssa.
Disable Muokkaamattomien tietojen nayttd kenttédvaylasovittimesta A |0
poissa kaytosta.
Fast Vianselvitystila on kaytéssa. Tietojen syklinen paivitys toimii | 1
mahdollisimman nopeasti, mika lisaa syottdyksikon keskusyk-
sikdn kuormitusta.
Normal Vianselvitystila on kaytéssa, mutta tietojen paivitys toimii nor- | 2
maalin toiminnan mahdollistavalla nopeudella.
150.13  FBA A control word | Nayttaa kenttavaylasovittimeen A lahetetyn tilasanan. Bittei- |-
hin liitetyistd komennoista on tietoja luvussa Kenttévéyldoh-
Jaus kenttdvaylasovittimen kautta.
00000000h ... Kenttavaylasovittimesta A saatu ohjaussana. 1=1
FFFFFFFFh
1560.16  FBA A status word | Nayttaa kenttavaylasovittimeen A lahetetyn tilasanan. Bittei- |-
hin liitetyistd komennoista on tietoja luvussa Kenttévéyldoh-
Jaus kenttdvaylasovittimen kautta.
00000000h ... Kenttavaylasovittimeen A lahetetty tilasana. 1=1
FFFFFFFFh
160.17  FBA A actual Nayttaa kenttédvaylasovittimeen A lahetetyn muokkaamatto- |-
value 1 man oloarvon ACT1.
-2147483648... Kenttavaylasovittimeen A lahetetty muokkaamaton ACT1. 1=1
2147483647
1560.18  FBA A actual Nayttaa kenttédvaylasovittimeen A lahetetyn muokkaamatto- |-
value 2 man oloarvon ACT2.
-2147483648... Kenttavaylasovittimeen A lahetetty muokkaamaton ACT2. 1=1
2147483647
150.21  FBA A timelevel sel | Valitsee kenttédvaylasovittimen A tiedonsiirtonopeuden. Normal

Alemmat nopeudet pienentavat keskusyksikdn kuormitusta.
Alla olevassa taulukossa on jaksoittaisten ja ei-jaksoittaisten
tietojen luku- ja kirjoitusvalit eri parametriasetuksilla.

Valinta Jaksoittainen* Ei-jaksoittainen**
Monitoring 10 ms 10 ms

Normal 2ms 10 ms

Fast 500 ps 2ms

Very fast 250 ps 500 ps

*Jaksoittaisia tietoja ovat kenttavaylan ohjaus- ja tilasanat,
Act1 ja Act2.

**Ei-jaksoittaisia tietoja ovat parametriryhmiin 152 FBA A data
in ja 153 FBA A data out yhdistetyt parametritiedot.




112 Parametrit

Nro Nimi/arvo Kuvaus Def/FbEq16
Normal Normaali nopeus. 0
Fast Nopea nopeus. 1
Very fast Erittdin nopea nopeus. 2
Monitoring Pieni nopeus. Optimoitu PC-tytkalun tiedonsiirtoa ja valvon- |3
takayttoa varten.
150.31  FBA B enable Ottaa kayttdon tai poistaa kaytosta syottoyksikon ja kentta- Disable
vaylasovittimen B valisen tiedonsiirron seka ilmaisee korttipai-
kan, johon sovitin on asennettu.
Disable Tiedonsiirtoyhteys syottoyksikon ja kenttavaylasovittimen B |0
valilla on poissa kaytosta.
Option slot 1 Tiedonsiirtoyhteys syottoyksikon ja kenttavaylasovittimen B | 1
valilld on kaytdssa. Sovitin on korttipaikassa 1.
Option slot 2 Tiedonsiirtoyhteys syo6ttoyksikon ja kenttavaylasovittimen B |2
valilld on kaytdssa. Sovitin on korttipaikassa 2.
Option slot 3 Tiedonsiirtoyhteys sy6ttdyksikon ja kenttdvaylasovittimen B |3
valilld on kaytdssa. Sovitin on korttipaikassa 3.
160.32 FBA Bcomm loss | Maarittaa, miten syottoyksikkd reagoi, kun kenttavaylan tie- | No action
func donsiirrossa esiintyy hairié. Aikaviive maaritetdan parametrilla
1560.33 FBA B comm loss timeout.
No action Tiedonsiirtokatkoksen havaitseminen poissa kaytosta. 0
Fault Tiedonsiirtokatkoksen havaitseminen kaytéssa. Kun tiedon- |1
siirtoyhteys katkeaa, diodisy6ttoyksikké laukaisee tiedonsiir-
tovian.
Fault always Syottoyksikko laukaisee tiedonsiirtovian, vaikka kenttavay- 4
|asta ei odoteta ohjauksia.
Warning Syottoyksikkd muodostaa tiedonsiirtovaroituksen, vaikka 5
kenttavaylasta ei odoteta ohjauksia.
150.33  FBA B comm loss Maarittaa aikaviiveen ennen parametrilla 750.32 FBA B 0,3s
timeout comm loss func maaritetyn toiminnon aloittamista. Aikalas-
kenta alkaa siita, kun tiedonsiirtoyhteys ei enaa paivita viestia.
0,3...6553,5s Viiveaika. 10=1s
160.37  FBA B act1 type Valitsee kenttavaylasovittimen B kautta? kenttavaylaan lahe- | Transparent
tettdvan oloarvon 1 tyypin ja skaalauksen.
Lisatietoja valinnoista on parametria 1750.07 FBA A act1 type
kasittelevassa kohdassa.
150.38  FBA B act2 type Valitsee kenttavaylasovittimen B kautta? kenttavaylaan lahe- | Transparent
tettdvan oloarvon 2 tyypin ja skaalauksen.
Lisatietoja valinnoista on parametria 150.07 FBA A act1 type
kasittelevassa kohdassa.
150.40  FBA B act1 Kun parametrin 150.37 FBA B act1 type arvoksi on asetettu | Not selected
transparent source | Transparent, tdma parametri valitsee kenttavaylaverkkoon
kenttavaylasovittimen B kautta lahetettavan oloarvon 1 1ah-
teen.
Not selected Lahdetta ei ole valittu. -
Other [bit] Lahteen valinta (katso Termit ja lyhenteet sivulla 47). -
160.41  FBA B act2 Kun parametrin 150.38 FBA B act2 type arvoksi on asetettu | Not selected
transparent source | Transparent, tdma parametri valitsee kenttavaylaverkkoon
kenttavaylasovittimen B kautta lahetettavan oloarvon 2 1ah-
teen.
Not selected Lahdettd ei ole valittu. -
Other [bit] Lahteen valinta (katso Termit ja lyhenteet sivulla 41). -
160.42  FBA B debug mode | Ottaa kayttdon kenttavaylasovittimesta B saatavien ja siihen | Disable

lahetettyjen muokkaamattomien tietojen naytén paramet-
reissa 150.43...150.48.

Tata toimintoa tulee kayttda vain vianselvittelyssa.
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Disable Muokkaamattomien tietojen naytté kenttavaylasovittimesta B |0
poissa kaytosta.
Fast Vianselvitystila on kaytossa. Tietojen syklinen paivitys toimii |1
mahdollisimman nopeasti, mika lisda syottoyksikon keskusyk-
sikén kuormitusta.
Normal Vianselvitystila on kayt6ssa, mutta tietojen paivitys toimii nor- | 2
maalin toiminnan mahdollistavalla nopeudella.
1560.43  FBA B control word | Nayttaa kenttavaylasovittimeen B lahetetyn tilasanan. Bittei- |-
hin liitetyistd komennoista on tietoja luvussa Kenttévéyléoh-
Jaus kenttévéylasovittimen kautta.
00000000 ... Kenttavaylasovittimesta B saatu ohjaussana. 1=1
FFFFFFFFh
150.46  FBA B status word | Nayttaa kenttavaylasovittimeen B ldhetetyn tilasanan. Bittei- |-
hin liitetyistd komennoista on tietoja luvussa Kenttévéyldoh-
Jjaus kenttévéylasovittimen kautta.
00000000h ... Kenttavaylasovittimeen B lahetetty tilasana. 1=1
FFFFFFFFh
1560.47  FBA B actual Nayttaa kenttavaylasovittimeen B lahetetyn muokkaamatto- |-
value 1 man oloarvon ACT1.
—2 147 483 648... Kenttavaylasovittimeen B lahetetty muokkaamaton ACT1. 1=1
2 147 483 647
1560.48  FBA B actual Nayttaa kenttavaylasovittimeen B lahetetyn muokkaamatto- |-
value 2 man oloarvon ACT2.
—2 147 483 648... Kenttavaylasovittimeen B lahetetty muokkaamaton ACT2. 1=1
2 147 483 647
1560.51  FBA B timelevel sel | Valitsee kenttéavaylasovittimen B tiedonsiirtonopeuden. Normal
Alemmat nopeudet pienentavat keskusyksikon kuormitusta.
Alla olevassa taulukossa on jaksoittaisten ja ei-jaksoittaisten
tietojen luku- ja kirjoitusvalit eri parametriasetuksilla.
Valinta Jaksoittainen* | Ei-jaksoittainen**
Monitoring 10 ms 10 ms
Normal 2ms 10 ms
Fast 500 us 2ms
Very fast 250 ps 500 ps
*Jaksoittaisia tietoja ovat kenttavaylan ohjaus- ja tilasanat,
Act1 ja Act2.
**Ei-jaksoittaisia tietoja ovat parametriryhmiin 155 FBA B data
in ja 156 FBA B data out yhdistetyt parametritiedot.
Normal Normaali nopeus. 0
Fast Nopea nopeus. 1
Very fast Erittdin nopea nopeus. 2
Monitoring Pieni nopeus. Optimoitu PC-tydkalun tiedonsiirtoa ja valvon- |3

takayttoa varten.

151 FBA A settings

Kenttavaylasovittimen A konfigurointi.

151.01 FBAA type

Tuo kytketyn kenttavaylasovitinmoduulin tyypin nayttoon.

0 = Moduulia ei 16ydy, sita ei ole kytketty oikein tai se on pois-
tettu kaytosta parametrilla 750.07 FBA A enable; 1 = FPBA;
32 =FCAN; 37 = FDNA; 101 = FCNA; 128 = FENA-11/21;
132 = PROFINET 10; 135 = FECA; 136 = FEPL;

485 = FSCA.

Huomaa: Jarjestelma ei valttamatta tue viela kaikkia kentta-
vaylasovitinmoduulityyppeja.

Tama parametri on vain luku -muotoa.
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151.02 FBA A Par2 Parametrit 151.02...151.26 ovat sovitinmoduulikohtaisia. -
Lisatietoja on kenttavaylasovitinmoduulin dokumentaatiossa.
Kaikkia parametreja ei valttdmatta kayteta.
0...65535 Kenttavaylasovittimen konfigurointiparametri. 1=1
151.26  FBA A Par26 Katso parametri 1571.02 FBA A Par2. -
0...65535 Kenttavaylasovittimen konfigurointiparametri. 1=
1561.27  FBA A par refresh | Vahvistaa kaikki muutetut kenttavaylasovitinmoduulin kon- Done
figurointiasetukset. Paivityksen jalkeen arvoksi palautuu auto-
maattisesti Done.
Huomautus: Tata parametria ei voi muuttaa diodisy6ttoyksi-
kon ollessa kaynnissa.
Done Paivitys valmis. 0
Configure Paivitetaan. 1
1561.28  FBA A par table ver | Nayttaa muistiin tallennetun kenttavaylasovitinmoduulin -
kuvaustiedostossa olevan parametritaulukkoversion.
Versio on muotoa axyz, jossa a = version padnumero, xy =
version lisanumero, z = korjausnumero.
0000h...FFFFh Sovitinmoduulin parametritaulukkoversio. 1=1
1561.29  FBA A drive type Nayttdd muistiin tallennetussa kenttavaylasovitinmoduulin -
code kuvaustiedostossa olevan tyyppikoodin.
0...65535 Tyyppikoodi kenttavaylasovitinmoduulin kuvaustiedostoa varten. | 1 = 1
151.30  FBA A mapping file | Nayttaa syottoyksikon muistiin tallennetun kenttavaylasovitti- | -
ver men kuvaustiedoston version desimaalimuodossa.
Esimerkki: 0x107 = versio 1.07.
0...65535 Kuvaustiedoston versio. 1=
151.31  D2FBA A comm Nayttaa kenttavaylasovitinmoduulin tiedonsiirron tilan. Idle
status
Idle Sovitinta ei ole konfiguroitu. 0
Exec.init Sovitin alustaa. 1
Time out Sovittimen ja syo6ttoyksikon valinen tiedonsiirto on katkaistu | 2
(aikakatkaisu).
Conf.err Sovittimen konfigurointivirhe: kenttavaylasovitinmoduulin 3
yhteisen ohjelmaversion versionumero (paa- tai lisanumero)
ei ole sama kuin moduulin vaatima versio (katso parametri
151.32 FBA A comm SW ver) tai kuvaustiedoston lataaminen
on epaonnistunut useammin kuin kolme kertaa.
Off-line Sovitinta ei ole kytketty verkkoon. 4
On-line Sovitin on kytketty verkkoon. 5
Reset Sovitin on kuittaustilassa. 6
151.32 FBA Acomm SW | Nayttaa sovitinmoduulin yleisen ohjelmaversion muodossa -
ver axyz, jossa a = version padnumero, xy = version lisdnumero
ja z = korjausnumero tai -kirjain.
Esimerkki: 190A = versio 1,90A.
Sovitinmoduulin yleinen ohjelmaversio. 1=1
1561.33  FBA A appl SW ver | Nayttaa sovitinmoduulin sovellusohjelmaversion muodossa |-
axyz, jossa a = version padnumero, xy = version lisdnumero
ja z = korjausnumero tai -kirjain.
Esimerkki: 190A = versio 1,90A.
Sovitinmoduulin sovellusohjelmaversio. 1=1
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152 FBA A data in Parametrilla valitaan syottoyksikosta kenttavaylasovittimen A
kautta kenttavaylaohjaimeen siirrettdva data.
Huomautus: 32-bittiset arvot vaativat kaksi perattaista para-
metria. Kun 32-bittinen arvo valitaan tietoparametrissa, seu-
raava parametri varataan automaattisesti.
162.01  FBA A data in1 Syo6ttoyksikosta kenttavaylasovittimen A kautta kenttéavayla- | None
ohjaimeen siirrettdva data valitaan parametreilla
1562.01...152.12.
None Ei kaytossa. 0
CW 16bit Ohjaussana (16 bittia) 1
SW 16bit Tilasana (16 bittia) 4
Act1 16bit Oloarvo 1 (16 bittia) 5
Act2 16bit Oloarvo 2 (16 bittia) 6
CW 32bit Ohjaussana (32 bittia) 1
SW 32bit Tilasana (32 bittia) 14
Act1 32bit Oloarvo 1 (32 bittia) 15
Act2 32bit Oloarvo 2 (32 bittia) 16
Other Arvo saadaan muusta parametrista.
152.12 FBA A data in12 Katso parametri 152.01 FBA A data in1. None
153 FBA A data out Parametrilla valitaan kenttavaylaohjaimesta kenttavaylasovit-
timen A kautta diodisy6ttoyksikkdon siirrettava data.
Huomautus: 32-bittiset arvot vaativat kaksi perattaista para-
metria. Kun 32-bittinen arvo valitaan tietoparametrissa, seu-
raava parametri varataan automaattisesti.
163.01  FBA data out1 Kenttavayldohjaimesta kenttavaylasovittimen A kautta sy6t- | None
toyksikkdon siirrettdva data valitaan parametreilla
163.01...153.12.
None Ei kaytossa. 0
CW 16bit Ohjaussana (16 bittia) 1
CW 32bit Ohjaussana (32 bittid) 11
Muu Arvo saadaan muusta parametrista. -
163.12  FBA data out12 Katso parametri 753.01 FBA data out1. None
154 FBA B settings Kenttavaylasovittimen B konfigurointi.
1564.01  FBA B type Tuo kytketyn kenttavaylasovitinmoduulin tyypin nayttoén. -
0 = Moduulia ei 16ydy, sita ei ole kytketty oikein tai se on pois-
tettu kaytdsta parametrilla 150.31 FBA B enable; 1 = FPBA,
32 = FCAN; 37 = FDNA; 101 = FCNA; 128 = FENA-11/21;
132 = PROFINET IO; 135 = FECA; 136 = FEPL;
485 = FSCA.
Huomaa: Jarjestelma ei valttdmatta tue vield kaikkia kentta-
vaylasovitinmoduulityyppeja.
Tama parametri on vain luku -muotoa.
1564.02 FBA B Par2 Parametrit 154.02...154.26 ovat sovitinmoduulikohtaisia. -
Lisatietoja on kenttavaylasovitinmoduulin dokumentaatiossa.
Kaikkia parametreja ei valttdmatta kayteta.
0...65535 Kenttavaylasovittimen konfigurointiparametri. 1=1
1564.26  FBA B Par26 Katso parametri 154.26 FBA B Par2. -
0...65535 Kenttavaylasovittimen konfigurointiparametri. 1=1
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154.27  FBA B par refresh | Vahvistaa kaikki muutetut kenttavaylasovitinmoduulin kon- Done
figurointiasetukset. Paivityksen jalkeen arvoksi palautuu auto-
maattisesti Done.
Huomautus: Tata parametria ei voi muuttaa diodisy6ttoyksi-
kon ollessa kaynnissa.
Done Paivitys valmis. 0
Configure Paivitetaan. 1
1564.28  FBA B par table ver | Nayttaa muistiin tallennetun kenttavaylasovitinmoduulin -
kuvaustiedostossa olevan parametritaulukkoversion.
Versio on muotoa axyz, jossa a = version padnumero, xy =
version lisanumero, z = korjausnumero.
Sovitinmoduulin parametritaulukkoversio. 1=1
1564.29  FBA B drive type Nayttdd muistiin tallennetussa kenttavaylasovitinmoduulin -
code kuvaustiedostossa olevan tyyppikoodin.
0...65535 Tyyppikoodi kenttavaylasovitinmoduulin kuvaustiedostoa var- |1 = 1
ten.
154.30  FBA B mapping file | Nayttaa syottdyksikdn muistiin tallennetun kenttavaylasovitti- | -
ver men kuvaustiedoston version desimaalimuodossa.
Esimerkki: Kokonaisluku 263 -> 0x107 = versio 1.07
0...65535 Kuvaustiedoston versio. 1=1
164.32  FBA Bcomm SW | Nayttaa sovitinmoduulin yleisen ohjelmaversion muodossa -
ver axyz, jossa a = version padnumero, xy = version lisdnumero
ja z = korjausnumero tai -kirjain.
Esimerkki: 190A = versio 1,90A.
Sovitinmoduulin yleinen ohjelmaversio. 1=1
164.33  FBA B appl SW ver | Nayttaa sovitinmoduulin sovellusohjelmaversion muodossa |-
axyz, jossa a = version padnumero, xy = version lisdnumero
ja z = korjausnumero.
Esimerkki: 190A = versio 1,90A.
Sovitinmoduulin sovellusohjelmaversio. 1=1
155 FBA B data in Parametrilla valitaan diodisy6ttoyksikosta kenttavaylasovitti-
men B kautta kenttavaylaohjaimeen siirrettava data.
Huomautus: 32-bittiset arvot vaativat kaksi perattaista para-
metria. Kun 32-bittinen arvo valitaan tietoparametrissa, seu-
raava parametri varataan automaattisesti.
1565.01 FBA B data int Syottoyksikosta kenttavaylasovittimen B kautta kenttavayla- | None
ohjaimeen siirrettdva data valitaan parametreilla
155.01...155.12.
None Ei kaytossa. 0
CW 16bit Ohjaussana (16 bittia) 1
SW 16bit Tilasana (16 bittia) 4
Act1 16bit Oloarvo 1 (16 bittia) 5
Act2 16bit Oloarvo 2 (16 bittia) 6
CW 32bit Ohjaussana (32 bittia) 11
SW 32bit Tilasana (32 bittia) 14
Act1 32bit Oloarvo 1 (32 bittia) 15
Act2 32bit Oloarvo 2 (32 bittia) 16
Other Arvo saadaan muusta parametrista. -
155.12 FBA B datain12 Katso parametri 155.01 FBA B data in1. None
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156 FBA B data out Parametrilla valitaan kenttévaylaohjaimesta kenttavaylasovit-
timen B kautta diodisy6ttoyksikkoon siirrettdva data.
Huomautus: 32-bittiset arvot vaativat kaksi perattaista para-
metria. Kun 32-bittinen arvo valitaan tietoparametrissa, seu-
raava parametri varataan automaattisesti.
156.01  FBA B data out1 Kenttavaylaohjaimesta kenttavaylasovittimen B kautta syot- | None
toyksikkdon siirrettédva data valitaan parametreilla
156.01...156.12.
None Ei kaytossa. 0
CW 16bit Ohjaussana (16 bittia) 1
CW 32bit Ohjaussana (32 bittia) 11
Other Arvo saadaan muusta parametrista. -
156.12  FBA B data out12 Katso parametri 156.01 FBA B data out1. None
160 DDCS communication |DDCS-tiedonsiirron asetukset.
160.41  Extension adapter |Talla parametrilla valitaan kanava, johon valinnainen FEA-xx- | Not in use
com port laajennussovitin kytketaan.
Not in use Ei kaytdssa (tiedonsiirto poissa kaytdsta). 0
Slot 1A Paikassa 1 olevan FDCO-moduulin kanava A (vain ZCU- 1
ohjausyksikk®).
Slot 2A Paikassa 2 olevan FDCO-moduulin kanava A (vain ZCU- 2
ohjausyksikkd).
Slot 3A Paikassa 3 olevan FDCO-moduulin kanava A (vain ZCU- 3
ohjausyksikkd).
Slot 1B Paikassa 1 olevan FDCO-moduulin kanava B (vain ZCU- 4
ohjausyksikko).
Slot 2B Paikassa 2 olevan FDCO-moduulin kanava B (vain ZCU- 5
ohjausyksikko).
Slot 3B Paikassa 3 olevan FDCO-moduulin kanava B (vain ZCU- 6
ohjausyksikk®).
RDCO CH 3 RDCO-moduulin kanava 3 (vain BCU-ohjausyksikdn kanssa). | 13
160.51  DDCS controller Valitsee ulkoisen ohjaimen (esimerkiksi AC 800M tai No connect
comm port ACS880-vaihtosuuntaaja) kytkemiseen kaytettavan DDCS-
kanavan.
No connect Ei kaytossa (tiedonsiirto poissa kaytosta). 0
Slot 1A Paikassa 1 olevan FDCO-moduulin kanava A (vain ZCU- 1
ohjausyksikko).
Slot 2A Paikassa 2 olevan FDCO-moduulin kanava A (vain ZCU- 2
ohjausyksikko).
Slot 3A Paikassa 3 olevan FDCO-moduulin kanava A (vain ZCU- 3
ohjausyksikko).
Slot 1B Paikassa 1 olevan FDCO-moduulin kanava B (vain ZCU- 4
ohjausyksikkd).
Slot 2B Paikassa 2 olevan FDCO-moduulin kanava B (vain ZCU- 5
ohjausyksikkd).
Slot 3B Paikassa 3 olevan FDCO-moduulin kanava B (vain ZCU- 6
ohjausyksikkd).
XD2D XD2D-liitéanta. 7
RDCO CH 0 RDCO-moduulin kanava 0 (vain BCU-ohjausyksikko). 11
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160.52  DDCS controller Valitsee asemaosoitteen ulkoisen ohjaimen tiedonsiirtoa var- |1
node address ten. Kahta samaa osoitetta ei saa olla kaytdssa yhta aikaa.
1...254 Asemaosoite. 1=
160.55 DDCS controller Valitsee valokuituyhteyden topologian. Star
HW connection
Ring Laitteet on kytketty rengastopologiaksi. Viestien valittaminen |0
on kaytossa.
Star Laitteet on kytketty tahtitopologiaksi (esimerkiksi haaroitusyk- | 1
sikdn kautta). Viestien valittdminen ei ole kaytdssa.
160.57  DDCS controller link | Maarittdéd RDCO-moduulikanavan CHO lahetys-LED-valon voi- | 10
control makkuuden. (TAma parametri vaikuttaa vain, kun parametrin
160.51 DDCS controller comm port asetus on RDCO CH 0.
FDCO-moduuleissa on lahettimen virran valintakytkin.)
Nyrkkisdanténa on, etta pitka valokuitukaapeli vaatii suurem-
man arvon. Maksimiasetusta kaytetddn maksimipituiselle
valokuituyhteydelle.
1...15 Valon voimakkuus. 1=
160.58  DDCS controller Maarittaa ulkoisen ohjaimen tiedonsiirron valvonta-ajan (aika- | 100 ms
comm loss time katkaisu). Jos tiedonsiirtokatkos kestéa valvonta-aikaa
pidempaan, jarjestelma suorittaa parametrilla 1760.59 DDCS
controller comm loss action maaritetyn toiminnon.
0...60 000 ms Ulkoisen ohjaimen tiedonsiirron valvonta-aika (aikakatkaisu). |1 =1
160.59  DDCS controller Valitsee, miten syo6ttoyksikko toimii tilanteessa, jossa yhteys | Fault
comm loss action ulkoiseen ohjaimeen on katkennut.
No action Ei toimintoa. 0
Fault Syottoyksikko laukeaa vikaan 7E11 DDCS controller comm | 1
loss.
Warning Syottoyksikkd antaa varoituksen AE6D DDCS controller 5
comm loss. Tama tapahtuu myés silloin, kun ulkoisesta saati-
mesta ei odoteta ohjausta.
VAROITUS! Varmista, etta laitteen kayttéa voidaan
A jatkaa turvallisesti tiedonsiirtokatkoksen aikana.
160.64  Mailbox dataset Valitsee postilaatikkotiedonsiirrossa kaytettdvan datasettipa- | Dataset
selection rin. 32/33
Dataset 32/33 Datasettia 32 kaytetdan kyselyyn ja datasettia 33 vastauk- 0
seen.
Dataset 24/25 Datasettia 24 kaytetdan kyselyyn ja datasettia 25 vastauk- 1
seen.
161 DDCS transmit Parametrilla valitaan DDCS-yhteyden kautta lahetettava data.
161.51 Data set 11 data 1 | Valitsee, mista datajoukon 11 datasanan 1 arvo luetaan. None
selection
None Ei kaytossa. 0
CW 16bit 16-bittisen ohjaussanan virtuaaliosoite. 1
SW 16bit 16-bittisen tilasanan virtuaaliosoite. 4
Muu Lahteen valinta (katso parametri Termit ja lyhenteet sivulla 471). | —
161.52  DDCS controller Valitsee, mista datajoukon 11 datasanan 2 arvo luetaan. None
comm port Lisatietoja valinnoista: katso parametri 161.51 Data set 11
data 1 selection.
161.53 Data set 11 data 3 | Valitsee, mista datajoukon 11 datasanan 3 arvo luetaan. None
selection Lisatietoja valinnoista: katso parametri 161.51 Data set 11
data 1 selection.
161.54  Data set 13 data 1 | Valitsee, mista datajoukon 13 datasanan 1 arvo luetaan. None

selection

Lisatietoja valinnoista: katso parametri 161.51 Data set 11
data 1 selection.
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161.55 Data set 13 data 2 | Valitsee, mista datajoukon 13 datasanan 2 arvo luetaan. None
selection Lisatietoja valinnoista: katso parametri 161.51 Data set 11

data 1 selection.
161.56 Data set 13 data 3 | Valitsee, misté datajoukon 13 datasanan 3 arvo luetaan. None
selection Lisatietoja valinnoista: katso parametri 161.51 Data set 11
data 1 selection.
161.57 Data set 15 data 1 | Valitsee, mista datajoukon 15 datasanan 1 arvo luetaan. None
selection Lisatietoja valinnoista: katso parametri 161.51 Data set 11
data 1 selection.
161.58 Data set 15 data 2 | Valitsee, mista datajoukon 15 datasanan 2 arvo luetaan. None
selection Liséatietoja valinnoista: katso parametri 161.51 Data set 11
data 1 selection.
161.59 Data set 15 data 3 | Valitsee, mista datajoukon 15 datasanan 3 arvo luetaan. None
selection Lisatietoja valinnoista: katso parametri 161.51 Data set 11
data 1 selection.
161.60 Data set 17 data 1 | Valitsee, mista datajoukon 17 datasanan 1 arvo luetaan. None
selection Lisatietoja valinnoista: katso parametri 161.51 Data set 11
data 1 selection.
161.61 Data set 17 data 2 | Valitsee, mista datajoukon 17 datasanan 2 arvo luetaan. None
selection Liséatietoja valinnoista: katso parametri 761.51 Data set 11
data 1 selection.
161.62 Data set 17 data 3 | Valitsee, mista datajoukon 17 datasanan 3 arvo luetaan. None
selection Liséatietoja valinnoista: katso parametri 161.51 Data set 11
data 1 selection.
161.63 Data set 19 data 1 | Valitsee, mista datajoukon 19 datasanan 1 arvo luetaan. None
selection Lisatietoja valinnoista: katso parametri 161.51 Data set 11
data 1 selection.
161.64 Data set 19 data 1 | Valitsee, mista datajoukon 19 datasanan 2 arvo luetaan. None
selection Lisatietoja valinnoista: katso parametri 161.51 Data set 11
data 1 selection.
161.65 Data set 19 data 3 | Valitsee, mista datajoukon 19 datasanan 3 arvo luetaan. None
selection Liséatietoja valinnoista: katso parametri 161.51 Data set 11
data 1 selection.
161.66 Data set 21 data 1 | Valitsee, mista datajoukon 21 datasanan 1 arvo luetaan. None
selection Lisatietoja valinnoista: katso parametri 161.51 Data set 11
data 1 selection.
161.67 Data set 21 data 2 | Valitsee, mista datajoukon 21 datasanan 2 arvo luetaan. None
selection Lisatietoja valinnoista: katso parametri 161.51 Data set 11
data 1 selection.
161.68 Data set 21 data 3 | Valitsee, mista datajoukon 21 datasanan 3 arvo luetaan. None
selection Liséatietoja valinnoista: katso parametri 161.51 Data set 11
data 1 selection.
161.69 Data set 23 data 1 | Valitsee, mista datajoukon 23 datasanan 1 arvo luetaan. None
selection Lisatietoja valinnoista: katso parametri 761.51 Data set 11
data 1 selection.
161.70  Data set 23 data 2 | Valitsee, mista datajoukon 23 datasanan 2 arvo luetaan. None
selection Lisatietoja valinnoista: katso parametri 161.51 Data set 11
data 1 selection.
161.71 Data set 23 data 3 | Valitsee, mista datajoukon 23 datasanan 3 arvo luetaan. None
selection Lisatietoja valinnoista: katso parametri 161.51 Data set 11
data 1 selection.
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161.72  Data set 25 data 1 | Valitsee, mista datajoukon 25 datasanan 1 arvo luetaan. None
selection Lisatietoja valinnoista: katso parametri 161.51 Data set 11

data 1 selection.
161.73 Data set 25 data 2 | Valitsee, mista datajoukon 25 datasanan 2 arvo luetaan. None
selection Lisatietoja valinnoista: katso parametri 161.51 Data set 11
data 1 selection.
161.74  Data set 25 data 3 | Valitsee, mista datajoukon 25 datasanan 3 arvo luetaan. None
selection Lisatietoja valinnoista: katso parametri 1671.57 Data set 11
data 1 selection.
161.101 Data set 11 data 1 | Maarittaa datajoukon 11 datasanassa 1 lahetettavan muok- |0
value kaamattoman tiedon.
0...65535 Datajoukon 11 datasanassa 1 lahetettdvéa muokkaamaton tieto. | 1 = 1
161.102 Data set 11 data 2 | Maarittaa datajoukon 11 datasanassa 2 lahetettdavan muokkaa- | 0
value mattoman tiedon.
0...65535 Datajoukon 11 datasanassa 2 lahetettdvéa muokkaamaton tieto. | 1 = 1
161.103 Data set 11 data 3 | Maarittaa datajoukon 11 datasanassa 3 lahetettdvan muokkaa- | 0
value mattoman tiedon.
0...65535 Datajoukon 11 datasanassa 3 lahetettdvéa muokkaamaton tieto. | 1 = 1
161.104 Data set 13 data 1 | Maarittda datajoukon 13 datasanassa 1 lahetettdvan muokkaa- | 0
value mattoman tiedon.
0...65535 Datajoukon 13 datasanassa 1 lahetettdvd muokkaamaton tieto. |1 =1
161.105 Data set 13 data 2 | Maarittaa datajoukon 13 datasanassa 2 lahetettdvan muokkaa- | 0
value mattoman tiedon.
0...65535 Datajoukon 13 datasanassa 2 lahetettdvd muokkaamaton tieto. |1 =1
161.106 Data set 13 data 3 | Maarittaa datajoukon 13 datasanassa 3 lahetettdvan muokkaa- | 0
value mattoman tiedon.
0...65535 Datajoukon 13 datasanassa 3 lahetettavd muokkaamaton tieto. |1 =1
161.107 Data set 15 data 1 | Maarittaa datajoukon 15 datasanassa 1 lahetettdvan muokkaa- | 0
value mattoman tiedon.
0...65535 Datajoukon 15 datasanassa 1 lahetettavd muokkaamaton tieto. |1 =1
161.108 Data set 15 data 2 | Maarittaa datajoukon 15 datasanassa 2 lahetettdvan muokkaa- | 0
value mattoman tiedon.
0...65535 Datajoukon 15 datasanassa 2 lahetettava muokkaamaton tieto. |1 =1
161.109 Data set 15 data 3 | Maarittaa datajoukon 15 datasanassa 3 lahetettdvan muokkaa- | 0
value mattoman tiedon.
0...65535 Datajoukon 15 datasanassa 3 lahetettavd muokkaamaton tieto. |1 =1
161.110 Data set 17 data 1 | Maarittaa datajoukon 17 datasanassa 1 lahetettdvan muokkaa- | 0
value mattoman tiedon.
0...65535 Datajoukon 17 datasanassa 1 lahetettdvd muokkaamaton tieto. |1 =1
161.111 Data set 17 data 2 | Maarittaa datajoukon 17 datasanassa 2 lahetettdvan muokkaa- | 0
value mattoman tiedon.
0...65535 Datajoukon 17 datasanassa 2 lahetettava muokkaamaton tieto. |1 =1
161.112 Data set 17 data 3 | Maarittaa datajoukon 17 datasanassa 3 lahetettdvan muokkaa- | 0
value mattoman tiedon.
0...65535 Datajoukon 17 datasanassa 3 lahetettavd muokkaamaton tieto. |1 =1
161.113 Data set 19 data 1 | Maarittaa datajoukon 19 datasanassa 1 lahetettdvan muokkaa- | 0
value mattoman tiedon.
0...65535 Datajoukon 19 datasanassa 1 lahetettdavd muokkaamaton tieto. |1 =1
161.114 Data set 19 data 2 | Maarittaa datajoukon 19 datasanassa 2 lahetettavan muokkaa- | 0
value mattoman tiedon.
0...65535 Datajoukon 19 datasanassa 2 lahetettava muokkaamaton tieto. |1 =1
161.115 Data set 19 data 3 | Maarittaa datajoukon 19 datasanassa 3 lahetettdvan muokkaa- | 0

value

mattoman tiedon.
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0...65535 Datajoukon 19 datasanassa 3 lahetettava muokkaamaton tieto. |1 =1
161.116 Data set 21 data 1 | Maarittda datajoukon 21 datasanassa 1 lahetettavan muokkaa- | 0
value mattoman tiedon.
0...65535 Datajoukon 21 datasanassa 1 lahetettava muokkaamaton tieto. |1 =1
161.117 Data set 21 data 2 | Maarittaa datajoukon 21 datasanassa 2 lahetettavan muokkaa- | 0
value mattoman tiedon.
0...65535 Datajoukon 21 datasanassa 2 lahetettava muokkaamaton tieto. |1 =1
161.118 Data set 21 data 3 | Maarittaa datajoukon 21 datasanassa 3 lahetettavan muokkaa- | 0
value mattoman tiedon.
0...65535 Datajoukon 21 datasanassa 3 lahetettava muokkaamaton tieto. |1 =1
161.119 Data set 23 data 1 | Maarittaa datajoukon 23 datasanassa 1 lahetettavan muokkaa- | 0
value mattoman tiedon.
0...65535 Datajoukon 23 datasanassa 1 lahetettava muokkaamaton tieto. |1 =1
161.120 Data set 23 data 2 | Maarittaa datajoukon 23 datasanassa 2 lahetettavan muokkaa- | 0
value mattoman tiedon.
0...65535 Datajoukon 23 datasanassa 2 lahetettava muokkaamaton tieto. |1 =1
161.121 Data set 23 data 3 | Maarittaa datajoukon 23 datasanassa 3 lahetettavan muokkaa- | 0
value mattoman tiedon.
0...65535 Datajoukon 23 datasanassa 3 lahetettava muokkaamaton tieto. |1 =1
161.122 Data set 25 data 1 | Maarittaa datajoukon 25 datasanassa 1 lahetettavan muokkaa- | 0
value mattoman tiedon.
0...65535 Datajoukon 25 datasanassa 1 lahetettava muokkaamaton tieto. |1 =1
161.123 Data set 25 data 2 | Maarittaa datajoukon 25 datasanassa 2 lahetettavan muokkaa- | 0
value mattoman tiedon.
0...65535 Datajoukon 25 datasanassa 2 lahetettava muokkaamaton tieto. |1 =1
161.124 Data set 25 data 3 | Maarittaa datajoukon 25 datasanassa 3 lahetettavan muokkaa- | 0
value mattoman tiedon.
0...65535 Datajoukon 25 datasanassa 3 lahetettava muokkaamaton tieto. |1 =1
162 DDCS receive DDCS-yhteyden kautta vastaanotetun datan kuvaus.
162.51  Data set 10 data 1 | Valitsee, minne datajoukon 10 datasanan 1 arvo kirjoitetaan. | None
selection
None Ei kaytossa. 0
CW 16bit 16-bittisen ohjaussanan virtuaaliosoite. 1
External DC meas |Vain DxD-moduulit: Ulkoisen DC-jannitteen mittaussignaali. | 30780
signal Arvo tallennetaan parametriin 720.60 DC voltage external
unscaled.
Muu Lahteen valinta (katso parametri Termit ja lyhenteet sivulla 47). | —
162.52  Data set 10 data 2 | Valitsee, minne datajoukon 10 datasanan 2 arvo kirjoitetaan. | None
selection Lisatietoja valinnoista on parametria 162.57 Data set 10 data
1 selection kasittelevassa kohdassa.
162.53 Data set 10 data 3 | Valitsee, minne datajoukon 10 datasanan 3 arvo kirjoitetaan. | None
selection Liséatietoja valinnoista on parametria 162.51 Data set 10 data
1 selection kasittelevassa kohdassa.
162.54  Data set 12 data 1 | Valitsee, minne datajoukon 12 datasanan 1 arvo kirjoitetaan. | None
selection Lisatietoja valinnoista on parametria 162.51 Data set 10 data
1 selection kasittelevassa kohdassa.
None Ei kaytdssa. 0
CW 16bit 16-bittisen ohjaussanan virtuaaliosoite. 1
Muu Lahteen valinta (katso parametri Termit ja lyhenteet sivulla 47). | —
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162.55 Data set 12 data 2 | Valitsee, minne datajoukon 12 datasanan 2 arvo kirjoitetaan. | None
selection Lisatietoja valinnoista on parametria 162.54 Data set 12 data
1 selection kasittelevassa kohdassa.
162.56  Data set 12 data 3 | Valitsee, minne datajoukon 12 datasanan 3 arvo kirjoitetaan. | None
selection Liséatietoja valinnoista on parametria 162.54 Data set 12 data
1 selection kasittelevassa kohdassa.
162.57  Data set 14 data 1 | Valitsee, minne datajoukon 14 datasanan 1 arvo kirjoitetaan. | None
selection Lisatietoja valinnoista on parametria 162.54 Data set 12 data
1 selection kasittelevassa kohdassa.
162.58 Data set 14 data 2 | Valitsee, minne datajoukon 14 datasanan 2 arvo kirjoitetaan. | None
selection Lisatietoja valinnoista on parametria 162.54 Data set 12 data
1 selection kasittelevassa kohdassa.
162.59  Data set 14 data 3 | Valitsee, minne datajoukon 14 datasanan 3 arvo kirjoitetaan. | None
selection Lisatietoja valinnoista on parametria 162.54 Data set 12 data
1 selection kasittelevassa kohdassa.
162.60 Data set 16 data 1 | Valitsee, minne datajoukon 16 datasanan 1 arvo kirjoitetaan. | None
selection Lisatietoja valinnoista on parametria 162.54 Data set 12 data
1 selection kasittelevassa kohdassa.
162.61  Data set 16 data 2 | Valitsee, minne datajoukon 16 datasanan 2 arvo kirjoitetaan. | None
selection Lisatietoja valinnoista on parametria 162.54 Data set 12 data
1 selection kasittelevassa kohdassa.
162.62  Data set 16 data 3 | Valitsee, minne datajoukon 16 datasanan 3 arvo kirjoitetaan. | None
selection Lisatietoja valinnoista on parametria 162.54 Data set 12 data
1 selection kasittelevassa kohdassa.
162.63 Data set 18 data 1 | Valitsee, minne datajoukon 18 datasanan 1 arvo kirjoitetaan. | None
selection Lisatietoja valinnoista on parametria 162.54 Data set 12 data
1 selection kasittelevassa kohdassa.
162.64  Data set 18 data 2 | Valitsee, minne datajoukon 18 datasanan 2 arvo kirjoitetaan. | None
selection Lisatietoja valinnoista on parametria 162.54 Data set 12 data
1 selection kasittelevassa kohdassa.
162.65 Data set 18 data 3 | Valitsee, minne datajoukon 18 datasanan 3 arvo kirjoitetaan. | None
selection Lisatietoja valinnoista on parametria 162.54 Data set 12 data
1 selection kasittelevassa kohdassa.
162.66  Data set 20 data 1 | Valitsee, minne datajoukon 20 datasanan 1 arvo kirjoitetaan. | None
selection Lisatietoja valinnoista on parametria 162.54 Data set 12 data
1 selection kasittelevassa kohdassa.
162.67 Data set 20 data 2 | Valitsee, minne datajoukon 20 datasanan 2 arvo kirjoitetaan. | None
selection Lisatietoja valinnoista on parametria 162.54 Data set 12 data
1 selection kasittelevassa kohdassa.
162.68  Data set 20 data 3 | Valitsee, minne datajoukon 20 datasanan 3 arvo kirjoitetaan. | None
selection Lisatietoja valinnoista on parametria 162.54 Data set 12 data
1 selection kasittelevassa kohdassa.
162.69 Data set 22 data 1 | Valitsee, minne datajoukon 22 datasanan 1 arvo kirjoitetaan. | None
selection Lisatietoja valinnoista on parametria 162.54 Data set 12 data
1 selection kasittelevassa kohdassa.
162.70  Data set 22 data 2 | Valitsee, minne datajoukon 22 datasanan 2 arvo kirjoitetaan. | None

selection

Lisatietoja valinnoista on parametria 162.54 Data set 12 data
1 selection kasittelevassa kohdassa.
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162.71  Data set 22 data 3 | Valitsee, minne datajoukon 22 datasanan 3 arvo kirjoitetaan. | None
selection Lisatietoja valinnoista on parametria 162.54 Data set 12 data
1 selection kasittelevassa kohdassa.
162.72  Data set 24 data 1 | Valitsee, minne datajoukon 24 datasanan 1 arvo kirjoitetaan. | None
selection Lisatietoja valinnoista on parametria 162.54 Data set 12 data
1 selection kasittelevassa kohdassa.
162.73  Data set 24 data 2 | Valitsee, minne datajoukon 24 datasanan 2 arvo kirjoitetaan. | None
selection Lisatietoja valinnoista on parametria 162.54 Data set 12 data
1 selection kasittelevassa kohdassa.
162.74  Data set 24 data 3 | Valitsee, minne datajoukon 24 datasanan 3 arvo kirjoitetaan. | None
selection Lisatietoja valinnoista on parametria 162.54 Data set 12 data
1 selection kasittelevassa kohdassa.
162.101 Data set 10 data 1 | Maarittda datajoukon 10 datasanassa 1 vastaanotettavan 0
value muokkaamattoman tiedon.
0...65535 Datajoukon 10 datasanassa 1 vastaanotettava muokkaamaton |1 =1
tieto.
162.102 Data set 10 data 2 | Maarittaa datajoukon 10 datasanassa 2 vastaanotettavan 0
value muokkaamattoman tiedon.
0...65535 Datajoukon 10 datasanassa 2 vastaanotettava muokkaamaton |1 =1
tieto.
162.103 Data set 10 data 3 | Maarittda datajoukon 10 datasanassa 3 vastaanotettavan 0
value muokkaamattoman tiedon.
0...65535 Datajoukon 10 datasanassa 3 vastaanotettava muokkaamaton |1 =1
tieto.
162.104 Data set 12 data 1 | Maarittda datajoukon 12 datasanassa 1 vastaanotettavan 0
value muokkaamattoman tiedon.
0...65535 Datajoukon 12 datasanassa 1 vastaanotettava muokkaamaton |1 =1
tieto.
162.105 Data set 12 data 2 | Maarittda datajoukon 12 datasanassa 2 vastaanotettavan 0
value muokkaamattoman tiedon.
0...65535 Datajoukon 12 datasanassa 2 vastaanotettava muokkaamaton |1 =1
tieto.
162.106 Data set 12 data 3 | Maarittda datajoukon 12 datasanassa 3 vastaanotettavan 0
value muokkaamattoman tiedon.
0...65535 Datajoukon 12 datasanassa 3 vastaanotettava muokkaamaton |1 =1
tieto.
162.107 Data set 14 data 1 | Maarittda datajoukon 14 datasanassa 1 vastaanotettavan 0
value muokkaamattoman tiedon.
0...65535 Datajoukon 14 datasanassa 1 vastaanotettava muokkaamaton |1 =1
tieto.
162.108 Data set 14 data 2 | Maarittda datajoukon 14 datasanassa 2 vastaanotettavan 0
value muokkaamattoman tiedon.
0...65535 Datajoukon 14 datasanassa 2 vastaanotettava muokkaamaton |1 =1
tieto.
162.109 Data set 14 data 3 | Maarittaa datajoukon 14 datasanassa 3 vastaanotettavan 0
value muokkaamattoman tiedon.
0...65535 Datajoukon 14 datasanassa 3 vastaanotettava muokkaamaton |1 =1
tieto.
162.110 Data set 16 data 1 | Maarittda datajoukon 16 datasanassa 1 vastaanotettavan 0
value muokkaamattoman tiedon.
0...65535 Datajoukon 16 datasanassa 1 vastaanotettava muokkaamaton |1 =1
tieto.
162.111 Data set 16 data 2 | Maarittda datajoukon 16 datasanassa 2 vastaanotettavan 0

value

muokkaamattoman tiedon.
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0...65535 Datajoukon 16 datasanassa 2 vastaanotettava muokkaamaton |1 = 1
tieto.
162.112 Data set 16 data 3 | Maarittaa datajoukon 16 datasanassa 3 vastaanotettavan 0
value muokkaamattoman tiedon.
0...65535 Datajoukon 16 datasanassa 3 vastaanotettava muokkaamaton |1 = 1
tieto.
162.113 Data set 18 data 1 | Maarittaa datajoukon 18 datasanassa 1 vastaanotettavan 0
value muokkaamattoman tiedon.
0...65535 Datajoukon 18 datasanassa 1 vastaanotettava muokkaamaton |1 =1
tieto.
162.114 Data set 18 data 2 | M&arittda datajoukon 18 datasanassa 2 vastaanotettavan 0
value muokkaamattoman tiedon.
0...65535 Datajoukon 18 datasanassa 2 vastaanotettava muokkaamaton |1 = 1
tieto.
162.115 Data set 18 data 3 | Maarittda datajoukon 18 datasanassa 3 vastaanotettavan 0
value muokkaamattoman tiedon.
0...65535 Datajoukon 18 datasanassa 3 vastaanotettava muokkaamaton |1 = 1
tieto.
162.116 Data set 20 data 1 | Maarittda datajoukon 20 datasanassa 1 vastaanotettavan 0
value muokkaamattoman tiedon.
0...65535 Datajoukon 20 datasanassa 1 vastaanotettava muokkaamaton |1 = 1
tieto.
162.117 Data set 20 data 2 | Maarittaa datajoukon 20 datasanassa 2 vastaanotettavan 0
value muokkaamattoman tiedon.
0...65535 Datajoukon 20 datasanassa 2 vastaanotettava muokkaamaton |1 = 1
tieto.
162.118 Data set 20 data 3 | Maarittaa datajoukon 20 datasanassa 3 vastaanotettavan 0
value muokkaamattoman tiedon.
0...65535 Datajoukon 20 datasanassa 3 vastaanotettava muokkaamaton |1 = 1
tieto.
162.119 Data set 22 data 1 | Maarittaa datajoukon 22 datasanassa 1 vastaanotettavan 0
value muokkaamattoman tiedon.
0...65535 Datajoukon 22 datasanassa 1 vastaanotettava muokkaamaton |1 = 1
tieto.
162.120 Data set 22 data 2 | Maarittda datajoukon 22 datasanassa 2 vastaanotettavan 0
value muokkaamattoman tiedon.
0...65535 Datajoukon 22 datasanassa 2 vastaanotettava muokkaamaton |1 =1
tieto.
162.121 Data set 22 data 3 | Maarittda datajoukon 22 datasanassa 3 vastaanotettavan 0
value muokkaamattoman tiedon.
0...65535 Datajoukon 22 datasanassa 3 vastaanotettava muokkaamaton |1 = 1
tieto.
162.122 Data set 24 data 1 | Maarittda datajoukon 24 datasanassa 1 vastaanotettavan 0
value muokkaamattoman tiedon.
0...65535 Datajoukon 24 datasanassa 1 vastaanotettava muokkaamaton |1 = 1
tieto.
162.123 Data set 24 data 2 | Maarittaa datajoukon 24 datasanassa 2 vastaanotettavan 0
value muokkaamattoman tiedon.
0...65535 Datajoukon 24 datasanassa 2 vastaanotettava muokkaamaton |1 = 1
tieto.
162.124 Data set 24 data 3 | Maarittaa datajoukon 24 datasanassa 3 vastaanotettavan 0
value muokkaamattoman tiedon.
0...65535 Datajoukon 24 datasanassa 3 vastaanotettava muokkaamaton |1 = 1

tieto.




Parametrit 125

Nro Nimi/arvo Kuvaus Def/FbEq16
190 Additional actual values | 6-pulssisen diodi-tyristorisillan tai 12-pulssisen diodisyottoyk-
sikon ensimmaiseen kaamiin kytkettyjen moduulien muut olo-
arvot
190.06  Main voltage U1-V1 | Vain DxT-moduulit: Paajannite U1-V1 [V]. -
0,00...2 000,00 V Paajannite U1-V1. 1=1V
190.07  Main voltage V1-W1 | Vain DxT-moduulit: Paajannite V1-W1 [V]. -
0,00...2 000,00 V Paajannite V1-W1. 1=1V
190.08  Main voltage W1-U1 | Vain DxT-moduulit: Paajannite W1-U1 [V]. -
0,00...2 000,00 V Paajannite W1-U1. 1=1V
190.40  Phase current U1 Vain DxT-moduulit: Mitatun U1-vaihevirran suodatettu rms- -
arvo [A].
0,00...30000,00 A | U1-vaihevirta. 1=1A
190.41  Phase current V1 Vain DxT-moduulit: Mitatun V1-vaihevirran suodatettu rms- -
arvo [A].
0,00...30000,00 A | V1-vaihevirta. 1=1A
190.42  Phase current W1 | Vain DxT-moduulit: Mitatun W1-vaihevirran suodatettu rms- |-
arvo [A].
0,00...30000,00 A | W1-vaihevirta. 1=1A
190.70  DC current 1 Vain DxT-moduulit: Laskennallisen tasavirran 1 suodatettu -
arvo [A].
0,00...30000,00 A | Laskennallinen tasavirta 1. 1=1A
190.71  DC current 1 peak | Vain DxT-moduulit: Tasavirran huippuarvo verkkovirtasyklin -
aikana.
0,00...30000,00 A | Tasavirran huippuarvo. 1=1A
190.72  DC current 1 fast Vain DxT-moduulit: Tasavirran keskiarvo 60 asteen jakson -
aikana (1/6 verkkovirtasyklista) [A].
0,00...30000,00 A | Nopea tasavirta 1. 1=1A
190.73  DC voltage 1 fast Vain DxT-moduulit: Tasajannitteen keskiarvo 60 asteen jak- |-
son aikana (1/6 verkkovirtasyklistd) [V].
0,00...2 000,00 V Nopea tasajannite 1. 1=1V
190.74  Main voltage 1 fast | Vain DxT-moduulit: P4ajannitteen keskiarvo 60 asteen jakson |-
aikana (1/6 verkkovirtasyklista) [V].
0,00...2 000,00 V Paaverkkojannite 1. 1=1V
190.75  LSU status word 1 | Vain DxT-moduulit: LSU-tilasana 1 -
Bitti Nimi Kuvaus
0 Phase voltage ok Vahintdan yksi paajannite on normaali
1 Verkkojannite yli rajan  |Kaikki paajannitteet ovat normaaleja
2 DC-jannite yli rajan Tasajannite on normaali
3 Ei kaytdssa
4 Synkronoitu verkkoon | Synkronoitu verkkoon ja kayntivalmis
5 Vaihejarjestys U-V-W  |Verkon vaihejarjestys on U-V-W
6 Vaihejarjestys W-V-U Verkon vaihejarjestys on W-V-U
7 Ei kaytéssa
8 Modulating 0 = LSU ei moduloi.
1 = LSU moduloi.
9 Ready for load 0 = Ei valmis kuormitettavaksi.
1 = LSU on ladattu ja valmis kuormitettavaksi.
10 Regenerating 0 = Ei regenerointia.
1 = LSU regeneroi.
11...15 Ei kaytossa
0000h...FFFFh LSU-tilasana 1. 1=1
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192 Additional actual 12-pulssisen diodisyottoyksikon toiseen kaamiin kytkettyjen
values 2 moduulien muut oloarvot.
192.06  Main voltage U2-V2 | Vain DxT-moduulit: Paajannite U2-V2 [V]. -
0,00...2 000,00 V Paajannite U2-V2. 1=1V
192.07  Main voltage V2-W2 | Vain DxT-moduulit: Paajannite V2-W2 [V]. -
0,00...2 000,00 V Paajannite V2-W2. 1=1V
192.08  Main voltage W2-U2 | Vain DxT-moduulit: Paajannite W2-U2 [V]. -
0,00...2 000,00 V Paajannite W2-U2. 1=1V
192.40  Phase current U2 Vain DxT-moduulit: Mitatun U2-vaihevirran suodatettu rms- -
arvo [A].
0,00...30000,00 A | U2-vaihevirta. 1=1A
192.41  Phase current V2 Vain DxT-moduulit: Mitatun V2-vaihevirran suodatettu rms- -
arvo [A].
0,00...30000,00 A | V2-vaihevirta. 1=1A
192.42  Phase current W2 | Vain DxT-moduulit: Mitatun W2-vaihevirran suodatettu rms- |-
arvo [A].
0,00...30000,00 A | W2-vaihevirta. 1=1A
192.70  DC current 2 Vain DxT-moduulit: Laskennallisen tasavirran 2 suodatettu -
arvo [A].
0,00...30000,00 A |Laskennallinen tasavirta 2. 1=1A
192.71  DC current 2 peak | Vain DxT-moduulit: Tasavirran huippuarvo verkkovirtasyklin | -
aikana.
0,00...30000,00 A | Tasavirran huippuarvo. 1=1A
192.72  DC current 2 fast Vain DxT-moduulit: Tasavirran keskiarvo 60 asteen jakson -
aikana (1/6 verkkovirtasyklista) [A].
0,00...30000,00 A | Nopea tasavirta 2. 1=1A
192.73  DC voltage 2 fast Vain DxT-moduulit: Tasajannitteen keskiarvo 60 asteen jak- |-
son aikana (1/6 verkkovirtasyklista) [V].
0,00...2 000,00 V Nopea tasajannite 2. 1=1V
192.74  Main voltage 2 fast | Vain DxT-moduulit: Paajannitteen keskiarvo 60 asteen jakson |-
aikana (1/6 verkkovirtasyklista) [V].
0,00...2 000,00 V Paaverkkojannite 2. 1=1V
192.75  LSU status word 2 | Vain DxT-moduulit: LSU-tilasana 2 -

Bitti Nimi Kuvaus
0 Phase voltage ok Vahintaan yksi paajannite on normaali
1 Verkkojannite yli rajan  |Kaikki paajannitteet ovat normaaleja
2 DC-jannite yli rajan Tasajannite on normaali
3 Ei kdytossa
4 Synkronoitu verkkoon | Synkronoitu verkkoon ja kayntivalmis
5 Vaihejarjestys U-V-W  |Verkon vaihejarjestys on U-V-W
6 Vaihejarjestys W-V-U Verkon vaihejarjestys on W-V-U
7 Ei kaytossa
8 Modulating 0 = LSU ei moduloi.

1 = LSU moduloi.
9 Ready for load 0 = Ei valmis kuormitettavaksi.

1 = LSU on ladattu ja valmis kuormitettavaksi.
10 Regenerating 0 = Ei regenerointia.

1 = LSU regeneroi.
11...15 Ei kaytossa.

0000h...FFFFh

LSU tilasana 2
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195 HW configuration Sekalaisia laitteistoon liittyvia asetuksia.

195.01  Supply voltage DxT-moduulit: Parametrilla valitaan syéttéjannitealue. Not given
ACSB880 maarittéda tdméan parametrin avulla syéttéverkon
nimellisjannitteen.

DxD-moduulit: Jannitteen valinta aktivoi tasajannitevalipiirin
jannitteen valvontatoiminnon ja maarittaa sille asianmukaiset
ylijannite- ja alijanniterajat. Kun toiminto on aktiivinen, ohjaus-
ohjelma valvoo mitattua jannitettd analogiatulon Al2 kautta.
Huomautus: Valitse jannitealue (ja aktivoi jannitteen valvon-
tatoiminto) kun syottdyksikko on varustettu latauspiirilla ja/tai
tasajannitevélipiirin jannitteenmittauspiirilla. Huomautus: Ala
valitse jannitealuetta, jos yksikk6a ei ole varustettu latauspii-
rilla tai tasajannitevalipiirin jAnnitteenmittauspiirilla. Esimer-
kiksi laitekaappiin asennetut diodisy6ttoyksikot ACS880-307
(+A003) eivat vakiokokoonpanossaan sisélla piireja eivatka
tarvitse niita.

Not given Jannitetta ei ole maaritetty. Tasajannitevalipiirin valvontatoi- |0
minto ei ole aktiivisena.

208...240V 208...240 V. 1

380...415V 380...415 V. 2

440...480 V 440...480 V. 3

500 V 500 V. 4

525...600 V 525...600 V. 5

660...690 V 660...690 V. 6

195.04  Control board Vain DxT-moduulit: Parametrilla maaritetdan diodisyottoyksi- | External

supply kdn ohjausyksikdn tehonsy6tto. 24V

Internal 24V Ohjausyksikon jannitesy6ttd saadaan siitd tehoyksikosta, 0
johon ohjausyksikkd on kytketty.

External 24V Ohjausyksikon jannitesy6ttd saadaan ulkoisesta jannitelah- | 1
teesta.

Redundant external |24 V:n signaalin varmistettu valvonta. Jos tehonsy6ttd puut- |2

24V tuu, jarjestelma antaa varoituksen (AE5C External power sig-
nal missing).

195.13  Reduced run mode |Vain DxT-moduulit: Maarittaa kaytettavissa olevien syéttomo- |0
duulien maaran.

Tama parametri on asetettava, jos supistettua ajoa tarvitaan.
Supistettu ajo on kaytettavissa, kun arvo on muu kuin 0.
Jos ohjausohjelma ei |6yda tdman parametrin arvoa vastaavaa
maaraa moduuleita, se muodostaa vian (5EOE Reduced run).
Lisatietoja on kohdassa Supistettu ajo -toiminto (sivu 38).
0 = Supistettu ajo ei ole kaytdssa
1...8 = Kaytettavissa olevien moduulien maara

0...65535 Kaytettavissa olevien moduulien maara. -

195.14  Connected modules | Vain DxT-moduulit: Nayttda, mitkd rinnan kytketyt muuttaja- |-

moduulit ohjausohjelma on havainnut.
Bitti Nimi Kuvaus
0 Moduuli 1 1 = Moduuli 1 on havaittu.
1 Moduuli 2 1 = Moduuli 2 on havaittu.
11 Moduuli 12 1 = Moduuli 12 on havaittu.
12...15 Varattu.
0000h...FFFFh Kytketyt muuttajamoduulit. 1=1
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195.20  HW options word 1 | Parametri maarittaa laitteistoon liittyvia asetuksia, jotka vaati- | —

vat muutettuja parametrien oletusarvoja. Kun taméan paramet-

rin bitti aktivoidaan, tarpeelliset muutokset tulevat voimaan

muissa parametreissa. Useissa tapauksissa muutetut para-

metrit ovat kirjoitussuojattuja.

Parametrien palautus ei vaikuta tdhan parametriin eikd sen

muihin parametreihin tekemiin muutoksiin.

VAROITUS! Tarkista parametrien arvot aina uudel-

A leen, kun kytket tdhan sanaan kuuluvia bitteja.

Bitti |Nimi |Tiedot

0...10|Varattu.

11 INU-DSU Ottaa kayttéon DDCS-tiedonsiirron ACS880-

communication vaihtosuuntaajan kanssa. Valitsee DDCS-ohjaimen
ohjauslahteeksi, ottaa tiedonsiirron kaytt66n ja konfiguroi
tarvittavat datasettiparametrit. Asettaa parametrin arvoksi:
« 119.11 Ext1/Ext2 sel EXT1,
* 120.01 Ext1 commands DDCS controller,
» 160.51 DDCS controller comm port RDCO CH 0 (BCU-

ohjausyksikkd) tai Slot 3A (ZCU-ohjausyksikkd),

* 160.52 DDCS controller node address 1,
» 161.51 Data set 11 data 1 selection SW 16bit,
» 162.51 Data set 10 data 1 selection CW 16bit.

12 LCU-ohjaus (RO2) Vain DxD-moduulit: Asettaa parametrin 170.27 RO2 source
arvoksi Started.

13 DOL fan Nopeusohjatun jaahdytyspuhaltimen sijasta kaytetaan
verkkojannitteeseen kytkettya jaadhdytyspuhallinta. Poistaa
puhaltimen takaisinkytkennan valvonnan kaytdsta ja muuttaa
puhaltimen ohjauksen ON/OFF-tyyppiseksi.

14 Jarrukatkojan Vain DxD-moduulit: Asettaa parametrin 777.05 DIO1 function

takaisinkytkenta (DIO1) |arvoksi Input ja parametrin 131.39 Brake chopper fault
source arvoksi DIO1.

15 ACS880-07CLC- Vain DxD-moduulit: Asettaa parametrin arvoksi:

:;orppact- o + 110.24 RO1 source Charging,
agjuusmuutiaja - 111.09 DIO2 function Input,
» 120.30 External charge enable Yes,
» 131.32 Aux circuit breaker fault source DI4,
» 131.38 Fuse trip fault source DIO2,
+ 162.52 Data set 10 data 2 selection External DC meas
signal,
» 195.40 DC voltage source External,
» parametrin 206.01 I/O bus enable arvoksi Yes.
Diodisyottdyksikkd saa DC-jannitemittauksen
vaihtosuuntaajayksikésta DDCS-tiedonsiirron kautta.
0000h...FFFFh Laiteasetusten konfigurointisana. 1=1
1956.30  Parallel type list Vain DxT-moduulit: Suodattaa taajuusmuuttaja- ja syottéyk- | All types
filter sikkotyyppien luettelon parametrilla 195.317 Parallel connec-
tion rating id.
All types Luettelo sisaltaa kaikki laitetyypit. 0
-3 (380—415V) Luettelo sisaltaa -3 (380...415 V) -laitetyypit. 1
-5 (380-500 V) Luettelo sisaltaa -5 (380...500 V) -laitetyypit. 2
-7 (525-690 V) Luettelo sisaltaa -7 (525...690 V) -laitetyypit. 3
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195.31

Parallel connection
rating id

Vain DxT-moduulit: Maarittaa taajuusmuuttajan tai syottoyksikon
tyypin, jos jarjestelma koostuu rinnan kytketyistd moduuleista.
Jos taajuusmuuttaja/syottoyksikko koostuu yksittaisesta
moduulista, jata arvoksi Not selected.

Not selected

Not selected

Taajuusmuuttaja/sy6ttoyksikkd ei koostu rinnan kytketyista
moduuleista tai tyyppia ei ole valittu.

[Drive/supply unit
type]

Taajuusmuuttaja- tai sy6ttoyksikkotyyppi, joka koostuu rinnan
kytketyistd moduuleista.

195.40

DC voltage source

Vain DxD-moduulit: Valitsee DC-jannitelahteen.

Al2 scaled
value

Al1 scaled value

DC-jannitelahde on Al1.

1

Al2 scaled value

DC-jannitelahde on Al2.

2

External
measurement signal

DC-jannitemittaus saadaan vaihtosuuntaajayksikdsta valokui-
tuyhteydella. Mittaussignaalildhde on parametri 120.60 DC
voltage external unscaled, joka kerrotaan parametrilla 120.61
External DC voltage scale maaritetylla skaalauskertoimella.
Huomaa: Jotta tata valintaa voidaan kayttaa, syéttdjannitea-
lue on valittava parametrilla 195.071 Supply voltage.

3

None

Ei kaytossa.

196 System

Kielen valinta, salasana, parametrien tallennus ja palautus,
ohjausyksikén uudelleenkaynnistys; kayttajalukitus.

196.01

Language

Parametrilla valitaan parametrikayttoliittyman ja muiden nayt-
totietojen kieli.

Not selected

Not selected

Kielta ei ole valittu.

English

Englanti.

1033

196.02

Pass code

Voit aktivoida lisdkayttdoikeustasoja ja maarittaa kayttajaluki-
tuksen kirjoittamalla salasanan tdhan parametriin (katso para-
metri 196.03 Access levels active).

Arvo 358 asettaa parametrien lukituksen, joka estaa kaikkien
muiden parametrien arvojen muuttamisen ohjauspaneelin tai
Drive composer -PC-tydkalun kautta.

Kayttajasalasana (oletusarvo: 10000000) tuo nakyviin para-
metrit 196.700...196.102, joilla voidaan maarittda uusi sala-
sana ja valita estettavat toiminnot.

Muun kuin oikean salasanan kirjoittaminen sulkee kayttajalu-
kituksen, mikali lukitus on avoinna, ja piilottaa parametrit
196.100...196.102 Tarkista salasanan kirjoittamisen jalkeen,
ettd parametrit on piilotettu.

Huomaa: Tietoturvan sailyttdmiseksi kayttajalukituksen ole-
tussalasana on vaihdettava. Talleta salasana turvalliseen

paikkaan! Edes ABB ei pysty poistamaan suojausta, jos sala-
sana katoaa.

Lisatietoja on kohdassa Kéyttdjalukitus (sivulla 40).

0

0...99999999

Salasana.
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196.03  Access levels active | Nayttaa kayttdoikeustasot, jotka on aktivoitu parametriin 0000b
196.02 Pass code syotetyilla salasanoilla.
Bitti Nimi
0 End user
1 Service
2 Edistynyt ohjelmoija
3...10 Varattu.
11 OEM-kayttdoikeustaso 1
12 OEM-kayttdoikeustaso 2
13 OEM-kéayttéoikeustaso 3
14 Parameter lock
15 Varattu.
0000h...FFFFh Active access levels. -
196.06  Parameter restore | Parametrilla palautetaan ohjausohjelman alkuperaiset ase- Done
tukset (parametrien oletusasetukset).
Huomaa: Tata parametria ei voi muuttaa diodisyottoyksikon
ollessa kdynnissa.
Done Palautus on suoritettu. 0
Restore defs Kaikkien parametrien arvot on palautettu oletusarvoihin 8
lukuun ottamatta kenttavaylasovittimen ja taajuusmuuttajien
vélisen liitdnnan tietoja.
Clear all Kaikkien parametrien oletusarvot on palautettu, mukaan lukien |62
kenttavaylasovittimen konfigurointitiedot. PC-tydkalun tiedon-
siirto ei toimi arvojen palauttamisen aikana. Syottoyksikon kes-
kusyksikkd kaynnistyy uudelleen, kun arvot on palautettu.
196.07  Parameter save Tallentaa voimassa olevat parametriarvot pysyvaismuistiin. Done
manually Huomautus: Uusi parametriarvo tallentuu automaattisesti,
kun muutos tehdaan PC-tydkalusta tai ohjauspaneelista,
mutta ei silloin, kun muutos tehdaan kenttavaylasovittimen lii-
tannan valityksella.
Done Tallennus suoritettu. 0
Save Tallennus kaynnissa. 1
196.08  Control board boot | Ohjausyksikko kaynnistyy uudelleen, kun tdman parametrin |0
arvoksi muutetaan 1. Arvo nollautuu automaattisesti.
0...1 1 = Kaynnista ohjausyksikké uudelleen. 1=1
196.20  Time sync primary | Maarittaa ensisijaisen ulkoisen lahteen yksikon ajan ja paiva- | PDCS Cont-
source maaran synkronointia varten. roller
Internal Ulkoista lahdetta ei ole valittu. 0
DDCS Controller Ulkoinen saataja. 1
Fieldbus A or B Kenttavaylaliitanta A tai B. 2
Fieldbus A Kenttavaylaliitanta A. 3
Fieldbus B Kenttavaylaliitanta B. 4
Panel link Ohjauspaneeli tai siihen kytketty Drive composer -PC-tydkalu. | 8
Ethernet tool link FENA-xx-moduulin kautta kytketty Drive Composer -PC-ty6- |9
kalu.
196.24  Full days since 1st | Vuoden 1980 alusta kuluneiden taysien paivien maara.
Jan 1980 Tama parametri yhdessa parametrien 196.25 Time in minutes
within 24 h ja 196.26 Time in ms within one minute kanssa
mahdollistaa taajuusmuuttajan paivamaaran ja ajan maaritta-
misen kenttavaylan tai sovellusohjelman parametrikayttoliitty-
man avulla. Maarittdminen saattaa olla tarpeen, jos
kenttavaylaprotokolla ei tue ajan synkronointia.
1...59 999 Vuoden 1980 alun jalkeen kuluneiden paivien maara. 1=1
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196.25  Time in minutes Keskiyon jalkeen kuluneiden taysien minuuttien maara. Esi- |0 min
within 24 h merkiksi arvo 860 vastaa kellonaikaa 14.20.
Katso parametri 196.24 Full days since 1st Jan 1980.
1...1439 Keskiyon jalkeen kuluneiden minuuttien maara. 1=
196.26  Time in ms within Edellisen tdyden minuutin jalkeen kuluneiden millisekuntien |0 ms
one minute maara.
Katso parametri 196.24 Full days since 1st Jan 1980.
0...59 999 Edellisen tdyden minuutin jalkeen kuluneiden millisekuntien |1 =1
maara.
196.29  Time sync source Aikalahteen tilasana. -
status Tama parametri on vain luku -muotoa.

Bitti |Nimi Kuvaus

0 Time tick received 1 = Ensisijainen aikasykays (tick) vastaanotettu: aikasykays on
vastaanotettu ensisijaisesta lahteesta.

1 Aux Time tick 1 = Toissijainen aikasykays (tick) vastaanotettu: aikasykays on

received vastaanotettu toissijaisesta I&hteesta.

2 Tick interval is too 1 = Kylla: aikasykaysten vali on liian pitka (epatarkkuus).

long

3 DDCS controller 1 = Sykays vastaanotettu: aikasykays on vastaanotettu
ulkoisesta saatajasta.

4 Master/Follower 1 = Sykays vastaanotettu: aikasykdys on vastaanotettu isanta-
orja-litAnnasta.

5 Varattu.

6 D2D 1 = Sykays vastaanotettu: aikasykays on vastaanotettu
taajuusmuuttajien valisesta litdnnasta.

7 FbusA 1 = Sykays vastaanotettu: aikasykays on vastaanotettu
kenttavaylaliitdnnan A kautta.

8 FbusB 1 = Sykays vastaanotettu: aikasykays on vastaanotettu
kenttavaylaliitdnnan B kautta.

9 SKV 1 = Sykays vastaanotettu: aikasykays on vastaanotettu
sisdanrakennetun kenttavaylaliitdnnan kautta.

10 Ethernet 1 = Sykays vastaanotettu: aikasykays on vastaanotettu BCU-
ohjausyksikén Ethernet-portin kautta.

11 Panel link 1 = Sykays vastaanotettu: aikasykays on vastaanotettu
ohjauspaneelista tai siihen kytketysta Drive composer -PC-
tyokalusta.

12 Ethernet tool link 1 = Sykays vastaanotettu: Aikasykays on vastaanotettu Drive
Composer -PC-tydkalusta FENA-xx-moduulin kautta.

13 Parametriasetus 1 = Sykdys vastaanotettu: Sykays on maaritetty parametreilla
196.24...196.26.

14 RTC 1 = Kaytdssa on reaaliaika: aika ja paivdmaara on luettu
reaaliaikakellosta.

15 Drive On-Time 1 = Taajuusmuuttajan kdynnissaoloaika on kaytossa: Aika ja
paivamaara nayttavat taajuusmuuttajan kaynnissaoloajan.

0000h...FFFFh

Aikalahteen tilasana 1. 1=1
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196.61  User data logger Tuo nakyviin kayttajan tietolokin tilatiedon (katso sivu 167). 0000b
status word
Bitti  |Nimi Kuvaus
0 Running |1 = Kayttajan tietoloki on kaynnissa. Bitti tyhjennetdan, kun
laukaisunjalkeinen maaraaika on kulunut.
1 Triggered |1 = Kayttajan tietoloki on kdynnistetty. Bitti tyhjennetdan, kun
tietolokitoiminto k&ynnistetdan uudelleen.
2 Data 1 = Kayttajan tietoloki sisaltda luettavia tietoja. Huomaa, etta bittia ei
available |tyhjennetd, koska tiedot tallennetaan muistiyksikkd6n.
3 Configured |1 = Kayttajan tietoloki on maaritetty. Huomaa, etté bittia ei tyhjenneta,
koska maaritystiedot tallennetaan muistiyksikkoon.
4...15 |Varattu
0000b...1111b Kayttajan tietolokin tilasana 1=
196.63  User data logger Laukaisee kayttajan tietolokin tai valitsee laukaisulahteen. Off
trigger
Off 0 0
On 1 1
Muu Lahteen valinta (katso Termit ja lyhenteet sivulla 41). -
196.64  User data logger Kaynnistaa kayttajan tietolokin tai valitsee kdynnistyslahteen. | Off
start
Off 0 0
On 1 1
Muu Lahteen valinta (katso Termit ja lyhenteet sivulla 41). -
196.65  Factory data logger | Valitsee tehtaan tietolokin naytteenottovalin (katso sivu 7160). | 500 us
time level
500 us 500 mikrosekuntia. 500
2ms 2 millisekuntia. 2000
10 ms 10 millisekuntia. 10000
196.100 Change user pass | (Nékyvissé, kun kéyttéjélukitus on auki.) 10000000
code Voit muuttaa kayttjan salasanan kirjoittamalla uuden salasa-
nan tdhan parametriin seka parametriin 796.701 Confirm user
pass code. Varoitus on aktiivinen, kunnes uusi salasana on
vahvistettu. Voit peruuttaa salasanan vaihdon sulkemalla
kayttajalukituksen vahvistamatta salasanaa. Voit sulkea luki-
tuksen kirjoittamalla muun kuin oikean salasanan parametriin
196.02 Pass code, aktivoimalla parametrin 196.08 Control
board boot tai katkaisemalla virran.
Lisatietoja on kohdassa Kéyttdjalukitus (sivulla 40).
10000000... Uusi kayttajasalasana -
99999999
196.101 Confirm user pass | (N&kyvissd, kun kayttdjdlukitus on auki.)

code

Vahvistaa parametriin 796.7100 Change user pass code kirjoi-
tetun uuden kayttajasalasanan.

10000000...
99999999

Uuden kayttdjasalasanan vahvistus.
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196.102 User lock (Nékyvissa, kun kayttajalukitus on auki.) 0000h
functionality Valitsee toiminnot, jotka kayttajalukituksella estetéén. Huo-

maa, ettd muutokset ovat voimassa vain, kun lukitus on sul-
jettuna. Katso parametri 796.02 Pass code.

Huomaa: Suosittelemme kaikkien toimintojen valitsemista,
ellei kaytettava sovellus edellyta toisin.

Bitti Nimi Tiedot

0 Poista ABB-kayttooi-|1 = ABB:n kayttdoikeustasot (huolto, lisaohjelmointi, ym; katso
keustasot kaytdsta |796.03) eivat ole kaytdssa.

1 Parametrien luki- |1 = Parametrien lukitustilan muuttamisen esto (salasanalla 358
tustilan jaadytys |ei vaikutusta).

2 Tiedostojen 1 = Tiedostojen lataus taajuusmuuttajaan on estetty. Esto koskee
latauksen estami- |, |aiteohjelmapaivityksia
nen

* turvatoimintomoduulin maarityksia

» parametrien palautusta

» adaptiivisen ohjelman lataaminen

» sovellusohjelman lataaminen ja vianselvitys
+ ohjauspaneelin aloitusndkyman muuttamista
« taajuusmuuttajan tekstien muokkausta

« suosikkiparametrien luettelon muokkaamista ohjauspaneelin
kautta

» ohjauspaneelin kautta tehtavid maaritysten muutoksia, kuten
paivamaaran ja ajan muotoa ja kellonaytén ottamista kayttéon
ja poistamista kaytdsta.

3 Kenttavaylan kir- |1 = Parametrien kaytto kaytosta poistetuilla kayttdoikeustasoilla

joitus piilotettuun |kenttavaylan kautta on estetty.

poissa kaytosta

4...10  |Varattu

11 OEM-kayttotaso 1 |1 = OEM-kayttdtaso 1 poissa kaytosta
poissa kaytosta

12 OEM-kayttotaso 2 |1 = OEM-kayttdtaso 2 poissa kaytosta
poissa kaytosta

13 OEM-kayttotaso 3 |1 = OEM-kayttotaso 3 poissa kaytosta

poissa kaytosta
14...15 |Varattu

0000h...FFFFh | Kayttajalukituksella estettavat toiminnot. |—

206 I/O bus configuration ‘ Hajautetun 1/O-vaylan perusasetusten maaritys. |

Vain DxD-moduulit: Tama parametriryhma sisaltaa hajautetun 1/0-vaylan perusasetusten maarittelyyn
liittyvia parametreja. Lisatietoja tdman ryhman parametreista on oppaassa ACS880 distributed I/O bus
supplement (3AXD50000126880, englanninkielinen).

207 I/0O bus service ‘ Hajautettu I/O-vaylapalvelu. |

Vain DxD-moduulit: Tama parametriryhma sisaltaa hajautettuun 1/0-vaylapalveluun liittyvia parametreja.
Lisatietoja tdman ryhman parametreista on oppaassa ACS880 distributed I/O bus supplement
(3AXD50000126880, englanninkielinen).

208 I/0 bus diagnostics ‘ Hajautetun I/O-vaylan diagnostiikkalaskurit. |

Vain DxD-moduulit: TAma parametriryhma sisaltaa hajautetun I/O-vaylan diagnostiikkalaskureihin liittyvia
parametreja. Lisatietoja tdman ryhman parametreista on oppaassa ACS880 distributed I/O bus supplement
(3AXD50000126880, englanninkielinen).
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Nro Nimi/arvo Kuvaus Def/FbEq16
209 I/0O bus fan Hajautetun 1/O-vaylan puhallintunnistusajo.
identification

Vain DxD-moduulit: Tama parametriryhma sisaltda hajautetun 1/O-vaylan puhallintunnistusajoon liittyvia
parametreja. Lisatietoja tdman ryhman parametreista on oppaassa ACS880 distributed I/O bus supplement
(3AXD50000126880, englanninkielinen).




Parametrien lisétiedot 135

Parametrien lisatiedot

Yleista

Tassa luvussa on lueteltu parametrien lisatietoja. Parametrien kuvaukset ovat luvussa
Parametrit (sivulla 47).

Termit ja lyhenteet

Termi Maaritelma

Oloarvo Syo6ttdyksikon mittaama tai laskema signaali. Oloarvoa voidaan tavallisesti vain seurata
mutta ei sdataa. Jotkin laskurityyppiset signaalit voidaan kuitenkin nollata maarittamalla
arvoksi 0.

Analoginen Parametri voidaan maarittaa toisen parametrin arvon mukaan valitsemalla Other ja valit-

lahde semalla sitten lahdeparametri luettelosta.

Valinnan Other liséksi parametri voi sisaltda muita esivalittuja asetuksia.

Binaarilahde Parametrin arvo voidaan ottaa tietysta toisen parametriarvon bitista (Other). Joskus arvo
voidaan maarittaa kiinteasti arvoksi 0 (epatosi) tai 1 (tosi).

Valintojen Other, epéatosi ja tosi lisdksi parametri voi sisaltda muita esivalittuja asetuksia.

Tieto Tietoparametri.

FbEQq32 32-bittinen kenttavaylavastine: Ohjauspaneelissa nakyvan arvon ja kenttavaylatiedonsiir-
rossa kaytetyn kokonaisluvun valinen skaalaus, kun 32-bittinen arvo on valittu lahetetta-
vaksi ulkoiseen jarjestelmaan.

Vastaavat 16-bittiset skaalaukset on lueteltu luvussa Parametrit (sivu 417).

Luettelo Valintaluettelo.

Nro Parametrin numero.

PB Pakattu looginen muuttuja.
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Reaal 16-bittinen arvo 16-bittinen arvo (31 bittia + merkkibitti).
kokonaislukuarvo = murtolukuarvo
Tyyppi Datatyyppi. Lisatietoja on kohdissa Analoginen l&dhde, Bin&érilédhde, Luettelo, PB, Reaali.

Kenttavaylaosoitteet

Lisatietoja on kenttavaylasovittimen Kéyttéjan oppaassa.




Parametriryvhmat 101...107
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Nro \Nimi \ Tyyppi \ Alue Yksikké | FbEq32
01 Actual values

101.01 DC voltage Reaali 0,00...2 000,00 V \Y 100=1V
101.02  |Line current Reaali 0,00...30000,00 A 100=1A
101.03 Line current % Reaali 0,0...1000,0 % 10=1%
101.08  |Frequency Reaali 0,00...100,00 Hz 100 =1 Hz
101.09 |Grid voltage Reaali 0,00...2000,00 \Y, 100=1V
101.12  |Power Reaali -30000,00...30000,00 kw 100 = 1 kW
101.13  |Power % Reaali -1000,0...1000,0 % 10=1%
101.22  |kWh supply Reaali -1000...1000 kWh 1=1kWh
101.23  |MWh supply Reaali -1000...1000 MWh 1=1MWh
101.24  |GWh supply Reaali -32768...32767 GWh 1=1GWh
101.31 Ambient temperature Reaali -30000,0...30000,0 °C 10=1°C
101.61 Nominal supply voltage Reaali 0...2000 \% 1=1V
101.62 Nominal DC voltage Reaali 0...2000 \% 1=1V
101.63 Nominal current Reaali 0...30000 A 1=1A
101.64  |Nominal power Reaali 0...30000 kW 1=1kW
101.70  |Ambient temperature percent | Reaali -200,00...200,00 % 100=1%
104 Warnings and faults

104.01 Tripping fault Tieto 0000h...FFFFh - 1=1
104.02  |Active fault 2 Tieto 0000h...FFFFh - 1=1
104.03  |Active fault 3 Tieto 0000h...FFFFh - 1=1
104.04  |Active fault 4 Tieto 0000h...FFFFh - 1=1
104.05 |Active fault 5 Tieto 0000h...FFFFh - 1=1
104.06  |Active warning 1 Tieto 0000h...FFFFh - 1=1
104.07  |Active warning 2 Tieto 0000h...FFFFh - 1=1
104.08 |Active warning 3 Tieto 0000h...FFFFh - 1=1
104.09 |Active warning 4 Tieto 0000h...FFFFh - 1=1
104.10 |Active warning 5 Tieto 0000h...FFFFh - 1=1
104.11 Latest fault Tieto 0000h...FFFFh - 1=1
104.12  |2nd latest fault Tieto 0000h...FFFFh - 1=1
104.13  |3rd latest fault Tieto 0000h...FFFFh - 1=1
104.14  |4th latest fault Tieto 0000h...FFFFh - 1=1
104.15  |5th latest fault Tieto 0000h...FFFFh - 1=1
104.16 Latest warning Tieto 0000h...FFFFh - 1=1
104.17 |2nd latest warning Tieto 0000h...FFFFh - 1=1
104.18 |3rd latest warning Tieto 0000h...FFFFh - 1=1
104.19  |4th latest warning Tieto 0000h...FFFFh - 1=1
104.20 |5th latest warning Tieto 0000h...FFFFh - 1=1
105 Diagnostics

105.01 On-time counter Reaali 0...65535 1=1d
105.02 |Run-time counter Reaali 0...65535 d 1=1d
105.04 Fan on-time counter Reaali 0...65535 d 1=1d
105.11 Converter temperature % Reaali -40,0...160,0 % 10=1%
105.21 MCB closing time counter Reaali 0...4294967295 - 1=

106 Control and status words

106.01 Main control word PB 0000h...FFFFh - 1=1
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Nro Nimi Tyyppi Alue Yksikko FbEq32
106.03 FBA A transparent control PB 00000000h...FFFFFFFFh - 1=
word
106.04 FBA B transparent control PB 00000000h...FFFFFFFFh - 1=1
word
106.11 Main status word PB 0000h...FFFFh - 1=
106.16 Drive status word 1 PB 0000h...FFFFh - 1=
106.17 Drive status word 2 PB 0000h...FFFFh - 1=
106.18 |Start inhibit status word PB 0000h...FFFFh - 1=
106.25 |Drive inhibit status word 2 PB 0000h...FFFFh - 1=
106.30 MSW bit 11 sel Bin&éri- - - 1=
ldhde
106.31 MSW bit 12 sel Bin&éri- - - 1=1
lahde
106.32 |MSW bit 13 sel Bin&éri- - - 1=1
lahde
106.33 |MSW bit 15 sel Biné&ari- - - 1=1
lahde
106.50 User status word 1 PB - - 1=
106.60 User status word 1 bit O sel PB - - 1=
106.61 User status word 1 bit 1 sel PB - - 1=
106.62 User status word 1 bit 2 sel PB - - 1=
106.63 User status word 1 bit 3 sel PB - - 1=
106.64 User status word 1 bit 4 sel PB - - 1=
106.65 |User status word 1 bit 5 sel PB - - 1=
106.66 User status word 1 bit 6 sel PB - - 1=
106.67 User status word 1 bit 7 sel PB - - 1=
106.68 |User status word 1 bit 8 sel PB - - 1=
106.69 User status word 1 bit 9 sel PB - - 1=
106.70 User status word 1 bit 10 sel PB - - 1=
106.71 User status word 1 bit 11 sel PB - - 1=
106.72 User status word 1 bit 12 sel PB - - 1=
106.73 User status word 1 bit 13 sel PB - - 1=
106.74 User status word 1 bit 14 sel PB - - 1=
106.75 User status word 1 bit 15 sel PB - - 1=
107 System info
107.03 Drive rating id Luettelo 0...999 - 1=
107.04 Firmware name Luettelo - - 1=
107.05 Firmware version Tieto - - 1=
107.06 Loading package name Luettelo - - 1=
107.07 Loading package version Tieto - - 1=
107.08 Bootloader version Tieto - - 1=
107.11 Cpu usage Reaali 0...100 % 1=1%
107.13 PU logic version number Tieto - - 1=
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Parametriryhmat 110...209

Nro \Nimi \ Tyyppi \ Alue Yksikké | FbEq32
110 Standard DI, RO
110.01 DI status PB 0000h...FFFFh - 1=1
110.02 DI delayed status PB 0000h...FFFFh - 1=1
110.03 DI force selection PB 0000h...FFFFh - 1=1
110.04 DI force data PB 0000h...FFFFh - 1=1
110.05 DI1 ON delay Reaali 0,0...3000,0 s 10=1s
110.06 DI1 OFF delay Reaali 0,0...3000,0 s 10=1s
110.07 DI2 ON delay Reaali 0,0...3000,0 s 10=1s
110.08 DI2 OFF delay Reaali 0,0...3000,0 s 10=1s
110.09 DI3 ON delay Reaali 0,0...3000,0 s 10=1s
110.10 DI3 OFF delay Reaali 0,0...3000,0 s 10=1s
110.11 DI4 ON delay Reaali 0,0...3000,0 s 10=1s
110.12 DI4 OFF delay Reaali 0,0...3000,0 s 10=1s
110.13 DI5 ON delay Reaali 0,0...3000,0 s 10=1s
110.14 DI5 OFF delay Reaali 0,0...3000,0 s 10=1s
110.15 DI6 ON delay Reaali 0,0...3000,0 s 10=1s
110.16 DI6 OFF delay Reaali 0,0...3000,0 s 10=1s
110.21 RO status PB 0000h...FFFFh - 1=
110.24 RO1 source Binéaéri- - - 1=
ldhde
110.25 RO1 ON delay Reaali 0,0...3000,0 s 10=1s
110.26 RO1 OFF delay Reaali 0,0...3000,0 s 10=1s
110.27 RO2 source Binéaéri- - - 1=
ldhde
110.28 RO2 ON delay Reaali 0,0...3000,0 s 10=1s
110.29 RO2 OFF delay Reaali 0,0...3000,0 s 10=1s
110.30 RO3 source Binééri- - -
lahde
110.31 RO3 ON delay Reaali 0,0...3000,0 s 10=1s
110.32 RO3 OFF delay Reaali 0,0...3000,0 s 10=1s
110.51 DI filter time Reaali 0,3...100,0 ms 10=1ms
110.99 RO/DIO control word PB 0000h...FFFFh - 1=1
111 Standard DIO, FI, FO
111.01 DIO status PB 0000h...FFFFh - 1=1
111.02 DIO delayed status PB 0000h...FFFFh - 1=1
111.05 DIO1 function Luettelo 0...2 - 1=1
111.06 DIO1 output source Binééri- - - 1=1
ldhde
111.07 DIO1 ON delay Reaali 0,0...3000,0 s 10=1s
111.08 DIO1 OFF delay Reaali 0,0...3000,0 s 10=1s
111.09 DIO2 function Luettelo 0...2 - 1=
111.10 DIO2 output source Binééri- - - 1=
ldhde
111.11 DIO2 ON delay Reaali 0,0...3000,0 s 10=1s
111.12 DIO2 OFF delay Reaali 0,0...3000,0 s 10=1s
111.38 Freqin 1 actual value Reaali 0...16 000 Hz 1=1Hz
111.39 Freq in 1 scaled Reaali -32 768,000...32 767,000 - 1000=1
111.42 Freqin 1 min Reaali 0...16 000 Hz 1=1Hz
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Nro Nimi Tyyppi Alue Yksikko FbEq32
111.43 Freqin 1 max Reaali 0...16 000 Hz 1=1Hz
111.44 Freq in 1 at scaled min Reaali -32 768,000...32 767,000 - 1000 =1
111.45 Freqin 1 at scaled max Reaali -32 768,000...32 767,000 - 1000=1
111.81 DIO filter time Reaali 0,3...100,0 ms 10=1ms
112 Standard Al
112.03 Al supervision function Luettelo 0...2 - 1=1
112.04 Al supervision selection PB 0000h...FFFFh - 1=1
112.11 Al1 actual value Reaali -22,000...22,000 mA tai mAtaiV [1000=1mA
-11,000...11,000 V
112.12 Al1 scaled value Reaali -32 768,000...32 767,000 - 1000=1
112.15 Al1 unit selection Luettelo 2..10 - 1=1
112.16  |Al1 filter time Reaali 0,000...30,000 s 1000=1s
112.17  |Al1 min Reaali -22,000...22,000 mA tai mAtaiV | 1000=1V
-11,000...11,000 V
112.18  |Al1 max Reaali -22,000...22,000 mA tai mAtaiV | 1000=1V
-11,000...11,000 V
112.19 Al1 scaled at Al1 min Reaali -32 768,000...32 767,000 - 1000=1
112.20  |Al1 scaled at Al1 max Reaali -32 768,000...32 767,000 - 1000=1
112.21 Al2 actual value Reaali -22,000...22,000 mA tai mA tai vV |1 000 =1 mA
-11,000...11,000 V
112.22 Al2 scaled value Reaali -32 768,000...32 767,000 - 1000=1
112.25 Al2 unit selection Luettelo 2...10 - 1=1
112.26  |Al2 filter time Reaali 0,000...30,000 s 1000=1s
112.27  |AI2 min Reaali -22,000...22,000 mA tai mA tai V |1 000 =1 mA
-11,000...11,000 V
112.28 Al2 max Reaali -22,000...22,000 mA tai mAtaiV |1 000=1mA
-11,000...11,000 V
112.29  |AI2 scaled at AI2 min Reaali -32 768,000...32 767,000 - 1000=1
112.30  |Al2 scaled at Al2 max Reaali -32 768,000...32 767,000 - 1000=1
113 Standard AO
113.11 AO1 actual value Reaali 0,000...22,0000 mA 1000 =1mA
113.12 AO1 source Analogi- - - 1=1
nen ldhde
113.16 AO1 filter time Reaali 0,000...30,000 s 1000=1s
113.17 AO1 source min Reaali -32768,0...32 767,0 - 10 =1
113.18 AO1 source max Reaali -32 768,0...32 767,0 - 10=1
113.19 AO1 out at AO1 src min Reaali 0,000...22,000 mA 1000=1mA
113.20 AO1 out at AO1 src max Reaali 0,000...22,000 mA 1000=1mA
113.21 AQO2 actual value Reaali 0,000...22,000 mA 1000=1mA
113.22 AO2 source Analogi- - - 1=1
nen ldhde
113.26 AQO2 filter time Reaali 0,000...30,000 s 1000=1s
113.27 AQO2 source min Reaali -32 768,0...32 767,0 - 10=1
113.28 |AO2 source max Reaali -32768,0...32 767,0 - 10=1
113.29 AO2 out at AO2 src min Reaali 0,000...22,000 mA 1000=1mA
113.30 AO2 out at AO2 src max Reaali 0,000...22,000 mA 1000=1mA
113.91 AO1 data storage Reaali -327,68...327,67 - 100 =1
113.92 AQO2 data storage Reaali -327,68...327,67 - 100=1
114 Extension I/O module 1
114.01 Module 1 type Luettelo 0..4 - 1=1
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Nro Nimi Tyyppi Alue Yksikko FbEq32

114.02 Module 1 location Reaali 1...254 - 1=1

114.03 Module 1 status Luettelo 0...25 - 1=1

Dix (114.01 Module 1 type = FDIO-01)

114.05 DI status PB 00000000h...FFFFFFFFh - 1=1

114.06 DI delayed status PB 00000000h...FFFFFFFFh - 1=1

114.08 Dl filter time Reaali 0,8...100,0 ms 10=1ms

114.12 DI1 ON delay Reaali 0,00...3 000,00 s 100=1s

114.13 DI1 OFF delay Reaali 0,00...3 000,00 s 100=1s

114.17 DI2 ON delay Reaali 0,00...3 000,00 s 100=1s

114.18 DI2 OFF delay Reaali 0,00...3 000,00 s 100=1s

114.22 DI3 ON delay Reaali 0,00...3 000,00 s 100=1s

114.23 DI3 OFF delay Reaali 0,00...3 000,00 s 100=1s

DIOx: yhteiset parametrit (114.01 Module 1 type = FIO-01 tai FIO-11)
114.05 DIO status PB 00000000h...FFFFFFFFh - 1=1
114.06 DIO delayed status PB 00000000h...FFFFFFFFh - 1=1
DIO1/DIO2 (114.01 Module 1 type = FIO-01 tai FIO-11)

114.08 DIO filter time Reaali 0,8...100,0 ms 10=1ms

114.09 DIO1 configuration Luettelo 0...1 - 1=1

114.11 DIO1 output source Binééri- - - 1=1
ldhde

114.12 DIO1 ON delay Reaali 0,0...3 000,0 s 10=1s

114.13 DIO1 OFF delay Reaali 0,0...3000,0 s 10=1s

114.14 DIO2 configuration Luettelo 0...1 - 1=

114.16 DIO2 output source Bin&éri- - - 1=
ldhde

114.17 DIO2 ON delay Reaali 0,0...3000,0 s 10=1s

114.18 DIO2 OFF delay Reaali 0,0...3 000,0 s 10=1s

DIO3/DIO4 (114.01 Module 1 type = FIO-01)

114.19 DIO3 configuration Luettelo 0...1 - 1=1

114.21 DIO3 output source Binééri- - - 1=1
ldhde

114.22 DIO3 ON delay Reaali 0,0...3000,0 s 10=1s

114.23 DIO3 OFF delay Reaali 0,0...3000,0 s 10=1s

114.24 DIO4 configuration Luettelo 0...1 - 1=

114.26 DIO4 output source Binééri- - - 1=
ldhde

114.27 DIO4 ON delay Reaali 0,0...3000,0 s 10=1s

114.28 DIO4 OFF delay Reaali 0,0...3000,0 s 10=1s

RO1/R0O2 (114.01 Module 1 type = FIO-01 tai FDIO-01)

114.31 RO status PB 0000h...FFFFh - 1=1

114.34 RO1 source Binééri- - - 1=1
lahde

114.35 RO1 ON delay Reaali 0,0...3000,0 s 10=1s

114.36 RO1 OFF delay Reaali 0,0...3000,0 s 10=1s

114.37 RO2 source Biné&éri- - - 1=
ldhde

114.38 RO2 ON delay Reaali 0,0...3000,0 s 10=1s

114.39 RO2 OFF delay Reaali 0,0...3 000,0 s 10=1s

Alx: yhteiset parametrit (114.01 Module 1 type = FIO-11 tai FAIO-01)
114.19 | Al supervision function ‘ Luettelo ‘ 0.2 ‘ - 1=1
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Nro Nimi Tyyppi Alue Yksikko FbEq32
114.20 Al supervision selection PB 0000h...FFFFh - 1=1
114.22  |Al force sel PB 00000000h...FFFFFFFFh - 1=1
Al1/AI2 (114.01 Module 1 type = FIO-11 tai FAIO-01)
114.26 Al1 actual value Reaali -22,000...22,000 mA tai V 1000 =
1 yksikkd
114.27  |Al1 scaled value Reaali -32 768,000...32 767,000 - 1000=1
114.28  |Al1 force data Reaali -22,000...22,000 mA tai V 1000 =
1 yksikkd
114.29  |Al1 HW switch pos Luettelo - - 1=1
114.30 Al1 unit selection Luettelo - - 1=1
114.31 Al1 filter gain Luettelo 0...7 - 1=1
114.32 | Al1 filter time Reaali 0,000...30,000 s 1000=1s
114.33 Al1 min Reaali -22,000...22,000 mA tai V [1000=1mA
tai V
114.34  |Al1 max Reaali -22,000...22,000 mA tai V |1 000 =1 mA
tai vV
114.35  |Al1 scaled at Al1 min Reaali -32 768,000...32 767,000 - 1000=1
114.36  |Al1 scaled at Al1 max Reaali -32 768,000...32 767,000 - 1000 =1
114.41 Al2 actual value Reaali -22,000...22,000 mA tai V 1000 =
1 yksikkd
114.42  |Al2 scaled value Reaali -32 768,000...32 767,000 - 1000=1
114.43  |AlI2 force data Reaali -22,000...22,000 mA tai V 1000 =
1 yksikkd
114.44  |AI2 HW switch pos Luettelo - - 1=1
114.45 Al2 unit selection Luettelo - - 1=1
114.46 Al2 filter gain Luettelo 0...7 - 1=1
114.47 Al2 filter time Reaali 0,000...30,000 s 1000=1s
114.48 Al2 min Reaali -22,000...22,000 mA tai V [1000=1mA
tai vV
114.49  |AI2 max Reaali -22,000...22,000 mA tai V |1 000 =1 mA
tai vV
114.50 |AlI2 scaled at Al2 min Reaali -32 768,000...32 767,000 - 1000=1
114.51 Al2 scaled at Al2 max Reaali -32 768,000...32 767,000 - 1000=1
Al3 (114.01 Module 1 type = FIO-11)
114.56 Al3 actual value Reaali -22,000...22,000 mA tai V 1000 =
1 yksikkd
114.57  |AlI3 scaled value Reaali -32 768,000...32 767,000 - 1000 =1
114.58 Al3 force data Reaali -22,000...22,000 mA tai V 1000 =
1 yksikkd
114.59 AI3 HW switch pos Luettelo - - 1=1
114.60 AlI3 unit selection Luettelo - - 1=1
114.61 Al3 filter gain Luettelo 0...7 - 1=1
114.62 Al3 filter time Reaali 0,000...30,000 s 1000=1s
114.63  |AI3 min Reaali -22,000...22,000 mA tai V |1 000 =1 mA
tai vV
114.64  |AI3 max Reaali -22,000...22,000 mA tai V |1 000 =1 mA
tai vV
114.65 |Al3 scaled at AI3 min Reaali -32 768,000...32 767,000 - 1000=1
114.66 Al3 scaled at AI3 max Reaali -32 768,000...32 767,000 - 1000=1
AOx: yhteiset parametrit (114.01 Module 1 type = FIO-11 tai FAIO-01)
114.71  |AO force selection | PB | 00000000h.. FFFFFFFFh | - 1=1
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Nro Nimi \ Tyyppi Alue \ Yksikké | FbEq32
AO1 (114.01 Module 1 type = FIO-11 tai FAIO-01)
114.76 AO1 actual value Reaali 0,000...22,000 mA 1000=1mA
114.77 AO1 source Analogi- - - 1=1
nen ldhde
114.78 |AO1 force data Reaali 0,000...22,000 mA 1000 =1 mA
114.79  |AO1 filter time Reaali 0,000...30,000 s 1000=1s
114.80 AO1 source min Reaali -32768,0...32 767,0 - 10=1
114.81 AO1 source max Reaali -32 768,0...32 767,0 - 10=1
114.82 AO1 out at AO1 src min Reaali 0,000...22,000 mA 1000=1mA
114.83 AO1 out at AO1 src max Reaali 0,000...22,000 mA 1000=1mA
AO2 (114.01 Module 1 type = FAIO-01)
114.86 AO2 actual value Reaali 0,000...22,000 mA 1000=1mA
114.87 AO2 source Analogi- - - 1=1
nen ldhde
114.88 |AO2 force data Reaali 0,000...22,000 mA 1000 =1 mA
114.89 AQ2 filter time Reaali 0,000...30,000 s 1000=1s
114.90 AO2 source min Reaali -32768,0...32 767,0 - 10 =1
114.91 AO2 source max Reaali -32 768,0...32 767,0 - 10=1
114.92 AO2 out at AO2 src min Reaali 0,000...22,000 mA 1000=1mA
114.93 AO2 out at AO2 src max Reaali 0,000...22,000 mA 1000=1mA
115 Extension I/0 module 2
115.01 Module 2 type Luettelo 0...4 - 1=1
115.02 Module 2 location Reaali 1...254 - 1=1
115.03 Module 2 status Luettelo 0...25 - 1=1
DIx (115.01 Module 2 type = FDIO-01)
115.05 DI status PB 00000000h...FFFFFFFFh - 1=1
115.06 DI delayed status PB 00000000h...FFFFFFFFh - 1=1
115.08 DI filter time Reaali 0,8...100,0 ms 10=1ms
115.12 DI1 ON delay Reaali 0,00...3 000,00 s 100=1s
115.13 DI1 OFF delay Reaali 0,00...3 000,00 s 100=1s
115.17 DI2 ON delay Reaali 0,00...3 000,00 s 100=1s
115.18 DI2 OFF delay Reaali 0,00...3 000,00 s 100=1s
115.22 DI3 ON delay Reaali 0,00...3 000,00 s 100=1s
115.23 DI3 OFF delay Reaali 0,00...3 000,00 s 100=1s
DIOx: yhteiset parametrit (115.01 Module 2 type = FIO-01 tai FIO-11)
115.05 DIO status PB 00000000h...FFFFFFFFh - 1=1
115.06 DIO delayed status PB 00000000h...FFFFFFFFh - 1=1
DIO1/DIO2 (115.01 Module 2 type = FIO-01 tai FIO-11)
115.08 DIO filter time Reaali 0,8...100,0 ms 10=1ms
115.09 DIO1 configuration Luettelo 0...1 - 1=1
115.11 DIO1 output source Bin&éri- - - 1=1
ldhde
115.12 DIO1 ON delay Reaali 0,0...3 000,0 s 10=1s
115.13 DIO1 OFF delay Reaali 0,0...3000,0 s 10=1s
115.14 DIO2 configuration Luettelo 0...1 - 1=
115.16 DIO2 output source Binéaéri- - - 1=
ldhde
115.17 DIO2 ON delay Reaali 0,0...3000,0 s 10=1s
115.18 DIO2 OFF delay Reaali 0,0...3 000,0 s 10=1s
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Nro Nimi \ Tyyppi \ Alue | Yksikkoé | FbEq32
DIO3/DIO4 (115.01 Module 2 type = FIO-01)
115.19 DIO3 configuration Luettelo 0...1 - 1=1
115.21 DIO3 output source Biné&éri- - - 1=1
ldhde
115.22 DIO3 ON delay Reaali 0,0...3000,0 s 10=1s
115.23 DIO3 OFF delay Reaali 0,0...3000,0 s 10=1s
115.24 DI04 configuration Luettelo 0...1 - 1=
115.26 DIO4 output source Bin&éri- - - 1=
ldhde
115.27 DIO4 ON delay Reaali 0,0...3000,0 s 10=1s
115.28 DIO4 OFF delay Reaali 0,0...3000,0 s 10=1s
RO1/R0O2 (115.01 Module 2 type = FIO-01 tai FDIO-01)
115.31 RO status PB 0000h...FFFFh - 1=1
115.34 RO1 source Binééri- - - 1=1
lahde
115.35 RO1 ON delay Reaali 0,0...3000,0 s 10=1s
115.36 RO1 OFF delay Reaali 0,0...3 000,0 s 10=1s
115.37 RO2 source Binééri- - - 1=
ldhde
115.38 RO2 ON delay Reaali 0,0...3000,0 s 10=1s
115.39 RO2 OFF delay Reaali 0,0...3 000,0 s 10=1s
Alx: yhteiset parametrit (115.01 Module 2 type = FIO-11 tai FAIO-01)
115.19 Al supervision function Luettelo 0...2 - 1=1
115.20 | Al supervision selection PB 0000h...FFFFh - 1=1
115.22  |Al force sel PB 00000000h...FFFFFFFFh - 1=1
Al1/AI12 (115.01 Module 2 type = FIO-11 tai FAIO-01)
115.26  |Al1 actual value Reaali -22,000...22,000 mA tai V 1000 =
1 yksikkd
115.27 Al1 scaled value Reaali -32 768,000...32 767,000 - 1000=1
115.28 |Al1 force data Reaali -22,000...22,000 mA tai V 1000 =
1 yksikkd
115.29 Al1 HW switch pos Luettelo - - 1=1
115.30  |Al1 unit selection Luettelo - - 1=1
115.31 Al1 filter gain Luettelo 0...7 - 1=1
115.32  |Al1 filter time Reaali 0,000...30,000 s 1000=1s
115.33  |Al1 min Reaali -22,000...22,000 mA tai V |1000=1mA
tai vV
115.34 Al1 max Reaali -22,000...22,000 mA tai V [1000=1mA
tai V
115.35 Al1 scaled at Al1 min Reaali -32 768,000...32 767,000 - 1000=1
115.36  |Al1 scaled at Al1 max Reaali -32 768,000...32 767,000 - 1000=1
115.41 Al2 actual value Reaali -22,000...22,000 mA tai V 1000 =
1 yksikkd
115.42 Al2 scaled value Reaali -32 768,000...32 767,000 - 1000=1
115.43  |AlI2 force data Reaali -22,000...22,000 mAtaiV| 1000=1
yksikkd
115.44 Al2 HW switch pos Luettelo - - 1=1
115.45 | AI2 unit selection Luettelo - - 1=1
115.46 Al2 filter gain Luettelo 0...7 - 1=1
115.47 | Al2 filter time Reaali 0,000...30,000 s 1000=1s
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115.48 |AI2 min Reaali -22,000...22,000 mA tai V |1000=1mA
tai V
115.49  |AI2 max Reaali -22,000...22,000 mA tai V |1000=1mA
tai v
115.50 |AI2 scaled at Al2 min Reaali -32 768,000...32 767,000 - 1000=1
115.51 Al2 scaled at Al2 max Reaali -32 768,000...32 767,000 - 1000=1
AlI3 (115.01 Module 2 type = FIO-11)
115.56 Al3 actual value Reaali -22,000...22,000 mA tai V 1000 =
1 yksikkd
115.57  |AlI3 scaled value Reaali -32 768,000...32 767,000 - 1000=1
115.58  |AI3 force data Reaali -22,000...22,000 mA tai V 1000 =
1 yksikkd
115.59 AI3 HW switch pos Luettelo - - 1=1
115.60 AlI3 unit selection Luettelo - - 1=1
115.61 Al3 filter gain Luettelo 0...7 - 1=1
115.62 Al3 filter time Reaali 0,000...30,000 s 1000=1s
115.63  |AI3 min Reaali -22,000...22,000 mA tai V |1000=1mA
tai v
115.64  |AI3 max Reaali -22,000...22,000 mA tai V |1000=1mA
tai v
115.65 |AI3 scaled at AI3 min Reaali -32 768,000...32 767,000 - 1000=1
115.66 Al3 scaled at AI3 max Reaali -32 768,000...32 767,000 - 1000=1
AOXx: yhteiset parametrit (115.01 Module 2 type = FIO-11 tai FAIO-01)
115.71 AO force selection PB ‘ 00000000h...FFFFFFFFh ‘ - 1=1
AO1 (115.01 Module 2 type = FIO-11 tai FAIO-01)
115.76 AO1 actual value Reaali 0,000...22,000 mA 1000=1mA
115.77 AO1 source Analogi- - - 1=1
nen ldhde
115.78 AO1 force data Reaali 0,000...22,000 mA 1000=1mA
115.79  |AO1 filter time Reaali 0,000...30,000 s 1000=1s
115.80 AO1 source min Reaali -32768,0...32 767,0 - 10 =1
115.81 AO1 source max Reaali -32768,0...32 767,0 - 10=1
115.82 AO1 out at AO1 src min Reaali 0,000...22,000 mA 1000=1mA
115.83 AO1 out at AO1 src max Reaali 0,000...22,000 mA 1000=1mA
AO2 (115.01 Module 2 type = FAIO-01)
115.86 AO2 actual value Reaali 0,000...22,000 mA 1000=1mA
115.87 AQO2 source Analogi- - - 1=1
nen ldhde
115.88 |AO2 force data Reaali 0,000...22,000 mA 1000 =1 mA
115.89 AQ2 filter time Reaali 0,000...30,000 s 1000=1s
115.90 AO2 source min Reaali -32768,0...32 767,0 - 10=1
115.91 AO2 source max Reaali -32 768,0...32 767,0 - 10=1
115.92 AO2 out at AO2 src min Reaali 0,000...22,000 mA 1000=1mA
115.93 AO2 out at AO2 src max Reaali 0,000...22,000 mA 1000=1mA
116 Extension I/O module 3
116.01 Module 3 type Luettelo 0...4 - 1=1
116.02 Module 3 location Reaali 1...254 - 1=1
116.03 Module 3 status Luettelo 0...25 - 1=1
DIx (116.01 Module 3 type = FDIO-01)
116.05 DI status ‘ PB 00000000h...FFFFFFFFh - 1=1
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116.06 DI delayed status PB 00000000h...FFFFFFFFh - 1=

116.08 Dl filter time Reaali 0,8...100,0 ms 10=1ms

116.12 DI1 ON delay Reaali 0,00...3 000,00 s 100=1s

116.13 DI1 OFF delay Reaali 0,00...3 000,00 s 100=1s

116.17 DI2 ON delay Reaali 0,00...3 000,00 ] 100=1s

116.18 DI2 OFF delay Reaali 0,00...3 000,00 s 100=1s

116.22 DI3 ON delay Reaali 0,00...3 000,00 s 100=1s

116.23 DI3 OFF delay Reaali 0,00...3 000,00 ] 100=1s

DIOx: yhteiset parametrit (116.01 Module 3 type = FIO-01 tai FIO-11)
116.05 DIO status PB 00000000h...FFFFFFFFh - 1=1
116.06  |DIO delayed status PB 00000000h...FFFFFFFFh - 1=1
DIO1/DIO2 (116.01 Module 3 type = FIO-01 tai FIO-11)

116.08 DIO filter time Reaali 0,8...100,0 ms 10=1ms

116.09 DIO1 configuration Luettelo 0...1 - 1=1

116.11 DIO1 output source Bin&éri- - - 1=1
ldhde

116.12 DIO1 ON delay Reaali 0,0...3 000,0 s 10=1s

116.13 DIO1 OFF delay Reaali 0,0...3 000,0 ] 10=1s

116.14 DIO2 configuration Luettelo 0...1 - 1=

116.16  |DIO2 output source Binééri- - - 1=
ldhde

116.17 DIO2 ON delay Reaali 0,0...3000,0 s 10=1s

116.18 DIO2 OFF delay Reaali 0,0...3 000,0 ] 10=1s

DIO3/DIO4 (116.01 Module 3 type = FIO-01)

116.19  |DIO3 configuration Luettelo 0...1 - 1=1

116.21 DIO3 output source Binéaéri- - - 1=1
ldhde

116.22 DIO3 ON delay Reaali 0,0...3 000,0 s 10=1s

116.23 DIO3 OFF delay Reaali 0,0...3000,0 s 10=1s

116.24 DI04 configuration Luettelo 0...1 - 1=

116.26 DIO4 output source Bin&éri- - - 1=
ldhde

116.27 DIO4 ON delay Reaali 0,0...3 000,0 s 10=1s

116.28 DIO4 OFF delay Reaali 0,0...3000,0 s 10=1s

RO1/RO2 (116.01 Module 3 type = FIO-01 tai FDIO-01)

116.31 RO status PB 0000h...FFFFh - 1=1

116.34 RO1 source Bin&éri- - - 1=1
ldhde

116.35 RO1 ON delay Reaali 0,0...3 000,0 s 10=1s

116.36 RO1 OFF delay Reaali 0,0...3 000,0 s 10=1s

116.37  |RO2 source Binééri- - - 1=
ldhde

116.38 RO2 ON delay Reaali 0,0...3000,0 s 10=1s

116.39 RO2 OFF delay Reaali 0,0...3 000,0 s 10=1s

Alx: yhteiset parametrit (116.01 Module 3 type = FIO-11 tai FAIO-01)

116.19 Al supervision function Luettelo 0...2 - 1=1

116.20 Al supervision selection PB 0000h...FFFFh - 1=1

116.22  |Al force sel PB 00000000h...FFFFFFFFh - 1=1
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Al1/A12 (116.01 Module 3 type = FIO-11 tai FAIO-01)
116.26 Al1 actual value Reaali -22,000...22,000 mA tai V 1000 =
1 yksikko
116.27  |Al1 scaled value Reaali -32 768,000...32 767,000 - 1000 =1
116.28 Al1 force data Reaali -22,000...22,000 mA tai V 1000 =
1 yksikkd
116.29 Al1 HW switch pos Luettelo - - 1=1
116.30 Al1 unit selection Luettelo - - 1=1
116.31 Al1 filter gain Luettelo 0...7 - 1=1
116.32 Al1 filter time Reaali 0,000...30,000 s 1000=1s
116.33  |Al1 min Reaali -22,000...22,000 mAtai V |1000=1mA
tai v
116.34  |Al1 max Reaali -22,000...22,000 mA tai V |1000=1mA
tai v
116.35  |Al1 scaled at Al1 min Reaali -32 768,000...32 767,000 - 1000=1
116.36 Al1 scaled at Al1 max Reaali -32 768,000...32 767,000 - 1000=1
116.41 Al2 actual value Reaali -22,000...22,000 mA tai V 1000 =
1 yksikko
116.42  |Al2 scaled value Reaali -32 768,000...32 767,000 - 1000=1
116.43 Al2 force data Reaali -22,000...22,000 mA tai V 1000 =
1 yksikkd
116.44 Al2 HW switch pos Luettelo - - 1=1
116.45 Al2 unit selection Luettelo - - 1=1
116.46 Al2 filter gain Luettelo 0...7 - 1=1
116.47 Al2 filter time Reaali 0,000...30,000 S 1000=1s
116.48 |Al2 min Reaali -22,000...22,000 mA tai V |1000=1mA
tai v
116.49  |Al2 max Reaali -22,000...22,000 mA tai V |1000=1mA
tai v
116.50  |Al2 scaled at Al2 min Reaali -32 768,000...32 767,000 - 1000 =1
116.51 Al2 scaled at Al2 max Reaali -32 768,000...32 767,000 - 1000=1
Al3 (116.01 Module 3 type = FIO-11)
116.56  |Al3 actual value Reaali -22,000...22,000 mA tai V 1000 =
1 yksikko
116.57 Al3 scaled value Reaali -32 768,000...32 767,000 - 1000=1
116.58  |Al3 force data Reaali -22,000...22,000 mA tai V 1000 =
1 yksikkd
116.59 AI3 HW switch pos Luettelo - - 1=1
116.60  |AI3 unit selection Luettelo - - 1=1
116.61 Al3 filter gain Luettelo 0...7 - 1=1
116.62  |AI3 filter time Reaali 0,000...30,000 s 1000=1s
116.63  |AI3 min Reaali -22,000...22,000 mA tai V |1000=1mA
taiv
116.64 Al3 max Reaali -22,000...22,000 mA tai V |1000=1mA
tai V
116.65 Al3 scaled at AlI3 min Reaali -32 768,000...32 767,000 - 1000=1
116.66  |AlI3 scaled at AlI3 max Reaali -32 768,000...32 767,000 - 1000=1
AOx: yhteiset parametrit (116.01 Module 3 type = FIO-11 tai FAIO-01)
116.71  |AO force selection | PB | 00000000h..FFFFFFFFh | - [ 1=1
AO1 (116.01 Module 3 type = FIO-11 tai FAIO-01)
116.76  |AO1 actual value | Reaali | 0,000...22,000 | mA [1000=1mA
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116.77 AO1 source Analogi- - - 1=1
nen ldhde

116.78 AO1 force data Reaali 0,000...22,000 mA 1000=1mA

116.79  |AO1 filter time Reaali 0,000...30,000 s 1000=1s

116.80 |AO1 source min Reaali -32768,0...32 767,0 - 10=1

116.81 AO1 source max Reaali -32 768,0...32 767,0 - 10 =1

116.82 AO1 out at AO1 src min Reaali 0,000...22,000 mA 1000=1mA

116.83 |AO1 out at AO1 src max Reaali 0,000...22,000 mA 1000 =1mA

AO2 (116.01 Module 3 type = FAIO-01)
116.86 AQO2 actual value Reaali 0,000...22,000 mA 1000=1mA
116.87 |AO2 source Analogi- - - 1=1
nen ldhde

116.88 AQO?2 force data Reaali 0,000...22,000 mA 1000=1mA

116.89  |AO2 filter time Reaali 0,000...30,000 s 1000=1s

116.90 |AO2 source min Reaali -32768,0...32 767,0 - 10=1

116.91 AQO2 source max Reaali -32 768,0...32 767,0 - 10=1

116.92 AO2 out at AO2 src min Reaali 0,000...22,000 mA 1000=1mA

116.93 |AO2 out at AO2 src max Reaali 0,000...22,000 mA 1000 =1mA

119 Operation mode

119.11 Ext1/Ext2 sel Biné&ari- - - 1=1
lahde

119.17 Local ctrl disable Luettelo 0...1 - 1=1

120 Start/stop

120.01 Ext1 commands Luettelo 0...16 - 1=1

120.02 Ext1 start trigger Luettelo 0...1 - 1=1

120.03 |Ext1in1 Bin&éri- - - 1=1
ldhde

120.04 |Ext1in2 Biné&ari- - - 1=1
lahde

120.06 Ext2 commands Luettelo 0...16 - 1=1

120.07 Ext2 start trigger Luettelo 0...1 - 1=1

120.08 |Ext2in1 Bin&éri- - - 1=1
lahde

120.09 |Ext2in2 Biné&ari- - - 1=1
lahde

120.12 Run enable 1 Binéaéri- - - 1=1
ldhde

120.19 |Enable start signal Bin&éri- - - 1=1
lahde

120.21 Delay for MCB DI3 Reaali 0,00...8,00 s 100=1s

supervision

120.23 Max DC charging time Reaali 0,00...10,00 s 100=1s

120.25 MCB closing level Reaali 20...100 % 1=1%

120.26 Maximum dU/dt Reaali 0...200 V/s 1=1s

120.27 |Start delay Reaali 0,00...10,00 s 100=1s

120.28 MCB relay timing Reaali -6,00...6,00 S 100=1s

120.30 External charge enable Luettelo 0...1 - 1=

120.50 Charging overload event sel | Luettelo 0...2 - 1=

120.60 DC voltage external unscaled| Reaali 0,00...65535,00 - 100 =1

120.61 External DC voltage scale Reaali -100,00...100,00 - 100 =1
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121 Start/stop mode
121.04 Emergency stop mode Luettelo 0...2 - 1=1
121.05 |Emergency stop source Bin&éri- - - 1=1
l&hde
131 Fault functions
131.01 External event 1 source Bin&ari- - - 1=1
ldhde
131.02 External event 1 type Luettelo 0...3 - 1=1
131.03 External event 2 source Bin&éri- - - 1=1
l&hde
131.04 External event 2 type Luettelo 0...3 - 1=1
131.05 External event 3 source Bin&éri- - - 1=1
ldhde
131.06 External event 3 type Luettelo 0...3 - 1=1
131.07 External event 4 source Bin&éri- - - 1=1
l&hde
131.08 External event 4 type Luettelo 0...3 - 1=1
131.09 External event 5 source Bin&éri- - - 1=1
ldhde
131.10 External event 5 type Luettelo 0...3 - 1=1
131.11 Fault reset selection Bin&éri- - - 1=1
l&hde
131.12 Autoreset selection PB 0000h...FFFFh - 1=
131.13 User selectable fault PB 0000h...FFFFh - 1=
131.14 Number of trials Reaali 0...5 - 1=
131.15 Total trials time Reaali 1,0...600,0 s 10=1s
131.16 Delay time Reaali 0,0...120,0 S 10=1s
131.28 Ext earth leakage signal Binééri- - - 1=
source l&hde
131.29 Ext earth leakage action Luettelo 0...1 - 1=1
131.32 Aux circuit breaker fault Bin&éri- - - 1=1
source lahde
131.33  |Cabinet temperature fault Bin&éri- - - 1=1
source lahde
131.34 |Cabinet temperature Luettelo 0...1 - 1=1
supervision
131.35 Main fan fault function Luettelo 0...2 - 1=1
131.38 Fuse trip fault source Bin&éri- - - 1=1
ldhde
131.39 Brake chopper fault source Bin&éri- - - 1=1
ldhde
131.40 Disable warning messages PB 0000h...FFFFh - 1=1
133 Generic timer & counter
133.01 Counter status PB 0000h...FFFFh - 1=
133.10 On-time 1 act Reaali 0...4294967295 s 1=
133.11 On-time 1 limit Reaali 0...4 294 967 295 s 1=
133.12 On-time 1 func PB 0000h...FFFFh - 1=
133.13 |On-time 1 src Bin&éri- - - 1=
ldhde
133.14 On-time 1 warn sel Luettelo - - 1=1
133.20 On-time 2 act Reaali 0...4294967295 s 1=1
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133.21 On-time 2 limit Reaali 0...4 294 967 295 s 1=
133.22 |On-time 2 func PB 0000h...FFFFh - 1=
133.23 |On-time 2 src Bin&éri- - - 1=
lahde
133.24 |On-time 2 warn sel Luettelo - - 1=
133.30 Edge count 1 act Reaali 0...4294967295 - 1=
133.31 Edge count 1 limit Reaali 0...4294967295 - 1=
133.32  |Edge count 1 func PB 0000h...FFFFh - 1=
133.33 Edge count 1 src Binééri- - - 1=
lahde
133.34 Edge count 1 div Reaali 1...4294967295 - 1=
133.35 Edge count 1 warn sel Luettelo - - 1=
133.40 Edge count 2 act Reaali 0...4294967295 - 1=
133.41 Edge count 2 limit Reaali 0...4294967295 - 1=
133.42 |Edge count 2 func PB 0000h...FFFFh - 1=
133.43 Edge count 2 src Bin&éri- - - 1=
ldhde
133.44 Edge count 2 div Reaali 1...4294967295 - 1=
133.45 Edge count 2 warn sel Luettelo - - 1=
133.50 |Value count 1 act Reaali | -2147483008...2147483008 - 1=
133.51 Value count 1 limit Reaali | -2147483008...2147483008 - 1=
133.52 Value count 1 func PB 0000h...FFFFh - 1=
133.53  |Value count 1 src Analogi- - - 1=
nen ldhde
133.54 Value count 1 div Reaali 0,001...2147483,000 - 1000=1
133.55 |Value count 1 warn sel Luettelo - - 1=
133.60 |Value count 2 act Reaali | -2147483008...2147483008 - 1=
133.61 Value count 2 limit Reaali | -2147483008...2147483008 - 1=
133.62 Value count 2 func PB 0000h...FFFFh - 1=
133.63  |Value count 2 src Analogi- - - 1=
nen ldhde
133.64 Value count 2 div Reaali 0,001...2147483,000 - 1000=1
133.65 |Value count 2 warn sel Luettelo - - 1=
136 Load analyzer
136.01 PVL signal source Analogi- - - 1=1
nen l&hde
136.02 |PVL filter time Reaali 0,00...120,00 s 100=1s
136.06 |AL2 signal source Analogi- - - 1=
nen ldhde
136.07 |AL2 signal scaling Reaali 0,00...32767,00 - 100 =1
136.09 Reset loggers Luettelo 0...3 - 1=
136.10 |PVL peak value Reaali 32768,00...32767,00 kW - 100 =1
136.11 PVL peak date Tieto - - 1=
136.12 PVL peak time Tieto - - 1=
136.13  |PVL current at peak Reaali 32768,00...32767,00 kW A 100=1A
136.14 |PVL DC voltage at peak Reaali 0,00...2 000,00 V \Y 100=1V
136.15 PVL power at peak Reaali -32768,0...32767,0 kW 10 =1 kW
136.16 PVL reset date Tieto - - 1=1
136.17 PVL reset time Tieto - - 1=1
136.20 |AL1 below 10 % Reaali 0,00...100,00 % 100=1%
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136.21 AL1 10 to 20 % Reaali 0,00...100,00 % 100=1%
136.22 |AL120to 30 % Reaali 0,00...100,00 % 100=1%
136.23 |AL130to 40 % Reaali 0,00...100,00 % 100=1%
136.24 |AL140to 50 % Reaali 0,00...100,00 % 100=1%
136.25 |AL1 50 to 60 % Reaali 0,00...100,00 % 100=1%
136.26 |AL160to 70 % Reaali 0,00...100,00 % 100=1%
136.27 |AL170to 80 % Reaali 0,00...100,00 % 100=1%
136.28 |AL180to 90 % Reaali 0,00...100,00 % 100=1%
136.29 |AL1 over 90 % Reaali 0,00...100,00 % 100=1%
136.40 |AL2 below 10 % Reaali 0,00...100,00 % 100=1%
136.41 AL2 10to 20 % Reaali 0,00...100,00 % 100=1%
136.42 |AL2 20to 30 % Reaali 0,00...100,00 % 100=1%
136.43 |AL2 301to 40 % Reaali 0,00...100,00 % 100=1%
136.44 |AL240to 50 % Reaali 0,00...100,00 % 100=1%
136.45 |AL2 50 to 60 % Reaali 0,00...100,00 % 100=1%
136.46 |AL260to 70 % Reaali 0,00...100,00 % 100=1%
136.47 |AL270to 80 % Reaali 0,00...100,00 % 100=1%
136.48 |AL280to 90 % Reaali 0,00...100,00 % 100=1%
136.49 |AL2 over 90 % Reaali 0,00...100,00 % 100=1%
136.50 |AL2 reset date Tieto - - 1=1
136.51 AL2 reset time Tieto - - 1=1
147 Data storage
147.01 Data storage 1 real32 Reaali -32768,000...32767,000 - 1000=1
147.02 Data storage 2 real32 Reaali -32768,000...32767,000 - 1000=1
147.03 Data storage 3 real32 Reaali -32768,000...32767,000 - 1000 =1
147.04 Data storage 4 real32 Reaali -32768,000...32767,000 - 1000=1
147.05 Data storage 5 real32 Reaali -32768,000...32767,000 - 1000=1
147.06 Data storage 6 real32 Reaali -32768,000...32767,000 - 1000 =1
147.07 Data storage 7 real32 Reaali -32768,000...32767,000 - 1000=1
147.08 Data storage 8 real32 Reaali -32768,000...32767,000 - 1000=1
147.11 Data storage 1 int32 Reaali -2 147 483 648... - 1=

2 147 483 647
147.12 Data storage 2 int32 Reaali -2 147 483 648... - 1=1

2 147 483 647
147.13 Data storage 3 int32 Reaali -2 147 483 648... - 1=1

2 147 483 647
147.14 Data storage 4 int32 Reaali -2 147 483 648... - 1=1

2 147 483 647
147.15 Data storage 5 int32 Reaali -2 147 483 648... - 1=1

2 147 483 647
147.16 Data storage 6 int32 Reaali -2 147 483 648... - 1=1

2 147 483 647
14717 Data storage 7 int32 Reaali -2 147 483 648... - 1=1

2 147 483 647
147.18 Data storage 8 int32 Reaali -2 147 483 648... - 1=1

2 147 483 647
147.21 Data storage 1 int16 Reaali -32 768...32 767 - 1=1
147.22 Data storage 2 int16 Reaali -32 768...32 767 - 1=1
147.23 Data storage 3 int16 Reaali -32 768...32 767 - 1=1
147.24 Data storage 4 int16 Reaali -32 768...32 767 - 1=1
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147.25 Data storage 5 int16 Reaali -32 768...32 767 - 1=
147.26 Data storage 6 int16 Reaali -32 768...32 767 - 1=
147.27 Data storage 7 int16 Reaali -32768...32 767 - 1=
147.28 Data storage 8 int16 Reaali -32 768...32 767 - 1=
149 Panel port communication
149.01 Node ID number Reaali 1...32 - 1=
149.03 Baud rate Luettelo 1...5 - 1=
149.04 Communication loss time Reaali 0,3...3000,0 S 10=1s
149.05 |Communication loss action Luettelo 0...1 - 1=
149.06 Refresh settings Luettelo 0...1 - 1=
150 FBA
150.01 FBA A enable Luettelo 0...3 - 1=
150.02 FBA A comm loss func Luettelo 0...5 - 1=
150.03 FBA A comm loss t out Reaali 0,3...6 553,5 s 10=1s
150.07 FBA A act1 type Luettelo 1...2 - 1=
150.08 FBA A act2 type Luettelo 1...2 - 1=
150.10 FBA A act1 transparent Analogi- - 1=
source nen ldhde
150.11 FBA A act2 transparent Analogi- - 1=1
source nen ldhde
150.12 FBA A debug mode Luettelo 0...2 - 1=
150.13 |FBA A control word Tieto 00000000h ...FFFFFFFFh - 1=
150.16  |FBA A status word Tieto 00000000h ...FFFFFFFFh - 1=
150.17 FBA A actual value 1 Reaali |-2147483648...2147483647 - 1=
150.18 |FBA A actual value 2 Reaali |-2147483648...2147483647 - 1=
150.21 FBA A timelevel sel Luettelo 0...3 - 1=
150.31 FBA B enable Luettelo 0...3 - 1=
150.32 FBA B comm loss func Luettelo 0...5 - 1=
150.33 FBA B comm loss timeout Reaali 0,3...6 553,5 s 10=1s
150.37 FBA B act1 type Luettelo 1...2 - 1=
150.38 FBA B act2 type Luettelo 1...2 - 1=
150.40 FBA B act1 transparent Analogi- - - 1=
source nen ldhde
150.41 FBA B act2 transparent Analogi- - - 1=1
source nen ldhde
150.42 FBA B debug mode Luettelo 0...2 - 1=
150.43 |FBA B control word Tieto 00000000h...FFFFFFFFh - 1=
150.46 |FBA B status word Tieto 00000000h...FFFFFFFFh - 1=
150.47 FBA B actual value 1 Reaali | -2147483648...2147483647 - 1=
150.48 |FBA B actual value 2 Reaali | -2147483648...2147483647 - 1=
150.51 FBA B timelevel sel Luettelo 0...3 - 1=
151 FBA A settings
151.01 FBA A type Luettelo - - 1=1
151.02 |FBA A Par2 Reaali 0...65535 - 1=1
151.26 |FBA A Par26 Reaali 0...65535 - 1=1
151.27 FBA A par refresh Luettelo 0...1 - 1=1
151.28 FBA A par table ver Tieto - - 1=1
151.29 FBA A drive type code Reaali 0...65535 - 1=1
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Nro Nimi Tyyppi Alue Yksikko FbEq32
151.30 FBA A mapping file ver Reaali 0...65535 - 1=1
151.31 D2FBA A comm status Luettelo 0...6 - 1=1
151.32 FBA A comm SW ver Tieto - - 1=1
151.33 FBA A appl SW ver Tieto - - 1=1
152 FBA A data in
152.01 FBA A data in1 Luettelo - - 1=1
152.12 |FBA A datain12 Luettelo - - 1=1
153 FBA A data out
153.01 FBA data out1 Luettelo - - 1=1
153.12 FBA data out12 Luettelo - - 1=1
154 FBA B settings
154.01 FBA B type Luettelo - - 1=1
154.02 |FBA B Par2 Reaali 0...65535 - 1=1
154.26 |FBA B Par26 Reaali 0...65535 - 1=
154.27 FBA B par refresh Luettelo 0...1 - 1=
154.28 FBA B par table ver Tieto - - 1=
154.29 |FBA B drive type code Reaali 0...65535 - 1=
154.30 FBA B mapping file ver Reaali 0...65535 - 1=
154.32 FBA B comm SW ver Tieto - - 1=
154.33 FBA B appl SW ver Tieto - - 1=
155 FBA B data in
155.01 FBA B data in1 Luettelo - - 1=1
155.12 |FBA B datain12 Luettelo - - 1=1
156 FBA B data out
156.01 FBA B data out1 Luettelo - - 1=1
156.12 FBA B data out12 Luettelo - - 1=1
160 DDCS communication
160.41 Extension adapter com port Luettelo - - -
160.51 DDCS controller comm port Luettelo - - -
160.52 DDCS controller node Reaali 1...254 - -
address
160.55 DDCS controller HW Luettelo 0...1 - -
connection
160.57 DDCS controller link control Reaali 1...15 - -
160.58 DDCS controller comm loss Reaali 0...60 000 ms -
time
160.59 DDCS controller comm loss Luettelo 0...5 - -
action
160.64 Mailbox dataset selection Luettelo 0...1 - -
161 DDCS transmit
161.51 Data set 11 data 1 selection Luettelo - - -
161.52 DDCS controller comm port Luettelo - - -
161.53 Data set 11 data 3 selection Luettelo - - -
161.54 Data set 13 data 1 selection Luettelo - - -
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Nro Nimi Tyyppi Alue Yksikko FbEq32
161.55 Data set 13 data 2 selection Luettelo - - -
161.56 Data set 13 data 3 selection Luettelo - - -
161.57 Data set 15 data 1 selection | Luettelo - - -
161.58 Data set 15 data 2 selection Luettelo - - -
161.59 Data set 15 data 3 selection Luettelo - - -
161.60 Data set 17 data 1 selection | Luettelo - - -
161.61 Data set 17 data 2 selection Luettelo - - -
161.62 Data set 17 data 3 selection Luettelo - - -
161.63 Data set 19 data 1 selection | Luettelo - - -
161.64 Data set 19 data 1 selection Luettelo - - -
161.65 Data set 19 data 3 selection Luettelo - - -
161.66 Data set 21 data 1 selection | Luettelo - - -
161.67 Data set 21 data 2 selection Luettelo - - -
161.68 Data set 21 data 3 selection Luettelo - - -
161.69 Data set 23 data 1 selection | Luettelo - - -
161.70 Data set 23 data 2 selection Luettelo - - -
161.71 Data set 23 data 3 selection Luettelo - - -
161.72 Data set 25 data 1 selection | Luettelo - - -
161.73 Data set 25 data 2 selection Luettelo - - -
161.74 Data set 25 data 3 selection Luettelo - - -
161.101 |Data set 11 data 1 value Reaali 0...65535 - -
161.102 |Data set 11 data 2 value Reaali 0...65535 - -
161.103 |Data set 11 data 3 value Reaali 0...65535 - -
161.104 |Data set 13 data 1 value Reaali 0...65535 - -
161.105 |Data set 13 data 2 value Reaali 0...65535 - -
161.106 |Data set 13 data 3 value Reaali 0...65535 - -
161.107 |Data set 15 data 1 value Reaali 0...65535 - -
161.108 |Data set 15 data 2 value Reaali 0...65535 - -
161.109 |Data set 15 data 3 value Reaali 0...65535 - -
161.110 |Data set 17 data 1 value Reaali 0...65535 - -
161.111 |Data set 17 data 2 value Reaali 0...65535 - -
161.112 |Data set 17 data 3 value Reaali 0...65535 - -
161.113 |Data set 19 data 1 value Reaali 0...65535 - -
161.114 |Data set 19 data 2 value Reaali 0...65535 - -
161.115 |Data set 19 data 3 value Reaali 0...65535 - -
161.116 |Data set 21 data 1 value Reaali 0...65535 - -
161.117 |Data set 21 data 2 value Reaali 0...65535 - -
161.118 |Data set 21 data 3 value Reaali 0...65535 - -
161.119 |Data set 23 data 1 value Reaali 0...65535 - -
161.120 |Data set 23 data 2 value Reaali 0...65535 - -
161.121 |Data set 23 data 3 value Reaali 0...65535 - -
161.122 |Data set 25 data 1 value Reaali 0...65535 - -
161.123 |Data set 25 data 2 value Reaali 0...65535 - -
161.124 |Data set 25 data 3 value Reaali 0...65535 - -
162 DDCS receive

162.51 Data set 10 data 1 selection Luettelo - - -
162.52 Data set 10 data 2 selection Luettelo - - -
162.53 Data set 10 data 3 selection Luettelo - - -
162.54 Data set 12 data 1 selection Luettelo - - -
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Nro Nimi Tyyppi Alue Yksikko FbEq32

162.55 Data set 12 data 2 selection Luettelo - - -

162.56 Data set 12 data 3 selection Luettelo - - -

162.57 Data set 14 data 1 selection Luettelo - - -

162.58 Data set 14 data 2 selection Luettelo - - -

162.59 Data set 14 data 3 selection Luettelo - - -

162.60 Data set 16 data 1 selection Luettelo - - -

162.61 Data set 16 data 2 selection Luettelo - - -

162.62 Data set 16 data 3 selection Luettelo - - -

162.63 Data set 18 data 1 selection Luettelo - - -

162.64 Data set 18 data 2 selection Luettelo - - -

162.65 Data set 18 data 3 selection Luettelo - - -

162.66 Data set 20 data 1 selection Luettelo - - -

162.67 Data set 20 data 2 selection Luettelo - - -

162.68 Data set 20 data 3 selection Luettelo - - -

162.69 Data set 22 data 1 selection Luettelo - - -

162.70 Data set 22 data 2 selection Luettelo - - -

162.71 Data set 22 data 3 selection Luettelo - - -

162.72 Data set 24 data 1 selection Luettelo - - -

162.73 Data set 24 data 2 selection Luettelo - - -

162.74 Data set 24 data 3 selection Luettelo - - -

162.101 |Data set 10 data 1 value Reaali 0...65535 - -
162.102 |Data set 10 data 2 value Reaali 0...65535 - -
162.103 |Data set 10 data 3 value Reaali 0...65535 - -
162.104 |Data set 12 data 1 value Reaali 0...65535 - -
162.105 |Data set 12 data 2 value Reaali 0...65535 - -
162.106 |Data set 12 data 3 value Reaali 0...65535 - -
162.107 |Data set 14 data 1 value Reaali 0...65535 - -
162.108 |Data set 14 data 2 value Reaali 0...65535 - -
162.109 |Data set 14 data 3 value Reaali 0...65535 - -
162.110 |Data set 16 data 1 value Reaali 0...65535 - -
162.111 |Data set 16 data 2 value Reaali 0...65535 - -
162.112 |Data set 16 data 3 value Reaali 0...65535 - -
162.113 |Data set 18 data 1 value Reaali 0...65535 - -
162.114 |Data set 18 data 2 value Reaali 0...65535 - -
162.115 |Data set 18 data 3 value Reaali 0...65535 - -
162.116 |Data set 20 data 1 value Reaali 0...65535 - -
162.117 |Data set 20 data 2 value Reaali 0...65535 - -
162.118 |Data set 20 data 3 value Reaali 0...65535 - -
162.119 |Data set 22 data 1 value Reaali 0...65535 - -
162.120 |Data set 22 data 2 value Reaali 0...65535 - -
162.121 |Data set 22 data 3 value Reaali 0...65535 - -
162.122 |Data set 24 data 1 value Reaali 0...65535 - -
162.123 |Data set 24 data 2 value Reaali 0...65535 - -
162.124 |Data set 24 data 3 value Reaali 0...65535 - -

190 Additional actual values

190.06 |Main voltage U1-V1 Reaali 0,00...2000,00 \Y, 100=1V
190.07  |Main voltage V1-W1 Reaali 0,00...2000,00 \Y, 100=1V
190.08 Main voltage W1-U1 Reaali 0,00...2000,00 \Y 100=1V
190.40 Phase current U1 Reaali 0,00...30000,00 A 100=1A
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Nro Nimi Tyyppi Alue Yksikko FbEq32
190.41 Phase current V1 Reaali 0,00...30000,00 A 100=1A
190.42 Phase current W1 Reaali 0,00...30000,00 A 100=1A
190.70 |DC current 1 Reaali 0,00...30000,00 A 100=1A
190.71 DC current 1 peak Reaali 0,00...30000,00 A 100=1A
190.72 DC current 1 fast Reaali 0,00...30000,00 A 100=1A
190.73 |DC voltage 1 fast Reaali 0,00...2000,00 \Y 100=1V
190.74 Main voltage 1 fast Reaali 0,00...2000,00 \Y 100=1V
190.75 |LSU status word 1 PB 0000h...FFFFh - 1=
192 Additional actual values 2
192.06 |Main voltage U2-V2 Reaali 0,00...2000,00 \Y 100=1V
192.07 |Main voltage V2-W2 Reaali 0,00...2000,00 \Y 100=1V
192.08 |Main voltage W2-U2 Reaali 0,00...2000,00 \Y 100=1V
192.40 Phase current U2 Reaali 0,00...30000,00 A 100=1A
192.41 Phase current V2 Reaali 0,00...30000,00 A 100=1A
192.42 Phase current W2 Reaali 0,00...30000,00 A 100=1A
192.70 |DC current 2 Reaali 0,00...30000,00 A 100=1A
192.71 DC current 2 peak Reaali 0,00...30000,00 A 100=1A
192.72 |DC current 2 fast Reaali 0,00...30000,00 A 100=1A
192.73 |DC voltage 2 fast Reaali 0,00...2000,00 \Y 100=1V
192.74 Main voltage 2 fast Reaali 0,00...2000,00 \ 100=1V
192.75 |LSU status word 2 PB 0000h...FFFFh - 1=
195 HW configuration
195.01 Supply voltage Luettelo 0...6 - 1=
195.04 Control board supply Luettelo 0...2 - 1=
195.13 Reduced run mode Luettelo 0...65535 - 1=
195.14  |Connected modules PB 0000h...FFFFh - 1=
195.20 HW options word 1 PB 0000h...FFFFh - 1=
195.30 Parallel type list filter Luettelo 0...3 - 1=
195.31 Parallel connection rating id Luettelo - - 1=
195.40 DC voltage source Luettelo 1...4 - 1=
196 System
196.01 Language Luettelo - - 1=
196.02 Pass code Tieto 0...99999999 - 1=
196.03 Access levels active PB 0000h...FFFFh - 1=
196.06 Parameter restore Luettelo - - 1=
196.07 Parameter save manually Luettelo 0...1 - 1=
196.08 Control board boot Reaali 0...1 - 1=
196.20 |Time sync primary source Luettelo 0...9 - 1=
196.24 Full days since 1st Jan 1980 Reaali 1...59 999 - 1=
196.25 Time in minutes within 24 h Reaali 0...1439 - 1=
196.26  |Time in ms within one minute | Reaali 0...59 999 - 1=
196.29 |Time sync source status PB 0000h...FFFFh - 1=
196.61 User data logger status word PB 0000h...FFFFh - 1=
196.63 User data logger trigger Bin&éri- - - -
ldhde
196.64 User data logger start Bin&éri- - - -
lahde
196.65 Factory data logger time level| Luettelo - - 1=1
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(Parametrit 196.100...196.102 nékyvét vain, kun ne on mééritetty kdytt6én parametrilla 196.02.)
196.100 |Change user pass code Tieto 10000000...99999999 - 1=1
196.101 |Confirm user pass code Tieto 10000000...99999999 - 1=1
196.102 |User lock functionality PB 0000h...FFFFh - 1=1

206 1/0 bus configuration

Tama parametriryhma sisaltaa hajautetun 1/0O-vaylan perusasetusten maarittelyyn liittyvia parametreja. Lisatie-
toja tdman ryhman parametreista on oppaassa ACS880 distributed I/O bus supplement (3AXD50000126880,
englanninkielinen).

207 1/0 bus service

Tama parametriryhma sisaltaa hajautettuun 1/O-vaylapalveluun liittyvid parametreja. Lisatietoja tdman ryhman
parametreista on oppaassa ACS880 distributed I/O bus supplement (3AXD50000126880, englanninkielinen).

208 1/0 bus diagnostics

Tama parametriryhma sisaltda hajautetun I/O-vaylan diagnostiikkalaskureihin liittyvia parametreja. Lisatietoja
tdman ryhman parametreista on oppaassa ACS880 distributed I/O bus supplement (3AXD50000126880,
englanninkielinen).

209 I/0 bus fan identification

Téama parametriryhma sisaltda hajautetun I/O-vaylan puhallintunnistusajoon liittyvid parametreja. Lisatietoja
tdman ryhman parametreista on oppaassa ACS880 distributed I/O bus supplement (3AXD50000126880,
englanninkielinen).
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Vianhaku

Yleista

Tassa luvussa on luettelo kaikista varoituksista ja vikailmoituksista seka niiden mahdolli-
sista syista ja ratkaisukeinoista. Useimmat varoitusten ja vikojen syyt voidaan tunnistaa ja
korjata tassa luvussa esitettyjen tietojen avulla. Jos se ei onnistu, on otettava yhteys
ABB:n huoltoedustajaan.

Varoitukset ja viat on lueteltu jaljempana erillisissa taulukoissa. Taulukot on jarjestetty
varoitus- tai vikakoodin mukaan.

Turvallisuus

nen. Lue turvallisuusohjeet oppaista Safety instructions for ACS880 multidrive

cabinets and modules (3AUA0000102301, englanninkielinen, ilmajaahdytteiset
moduulit) ja Safety instructions for ACS880 liquid-cooled multidrive cabinets and modules
(BAXD50000048633, englanninkielinen, nestejadhdytteiset moduulit) ennen diodisyottoyk-
sikkdjen kasittelemista.

C VAROITUS! Diodisyottoyksikkda saa huoltaa vain pateva sahkdalan ammattilai-
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lImoitukset

Varoitukset ja viat

Varoitukset ja viat ovat ilmoituksia laitteen epanormaalista tilasta. Aktiivisten varoitusten ja
vikojen koodit ja nimet nakyvat laitteen ohjauspaneelissa sekd PC-tydkalussa (Drive Com-
poser). Kenttavaylan kautta kaytettavissa ovat vain varoitusten ja vikojen koodit.

Varoituksia ei tarvitse kuitata, vaan ne poistuvat, kun varoituksen syy poistuu. Kun vian
syy on korjattu, aktiivinen vika voidaan kuitata ohjauspaneelista tai Drive composer -PC-
tydkalusta. Ohjauspaneeli voi olla paikallis- tai kauko-ohjaustilassa (ulkoinen ohjaus). Kun
vika on poistettu, diodisy6ttdyksikko voidaan kaynnistda uudelleen. Viat voidaan kuitata
myds ulkoisesta lahteesta, joka valitaan parametrilla 131.71 Fault reset selection.

Varoitukset ja vikailmoitukset voidaan ohjata relelahtd6n tai digitaalituloon/-1ahto6n valitse-
malla Iahteenvalintaparametrin arvoksi Warning, Fault tai Fault (-1). Katso kohdat
* Ohjelmoitavat digitaaliset tulot ja I&dhdét (sivu 22)

* Ohjelmoitavat releldhdét (sivu 22) ja
* Ohjelmoitavat relelédhdét (sivu 22).

Muokattavat viestit

Joidenkin varoitusten ja vikojen viesteja voidaan muokata, ja niihin voidaan lisata ohjeita ja
yhteystietoja. Voit muokata viesteja valitsemalla ohjauspanecelista Valikko — Asetukset —
Muokkaa teksteja.

Varoitus- ja vikamuisti seka analyysi

Tapahtumalokit

Diodisyottoyksikdssa on kaksi tapahtumalokia, jotka voidaan avata ohjauspaneelin paava-
likosta. Lokit voidaan avata (ja kuitata) myos Drive composer -PC-tydkalulla.

Toinen lokeista siséltaa viat ja vikojen kuittaukset. Toinen sisaltaa avroitukset ja puhtaat
tapahtumat seka merkintéjen poistot. Molemmissa lokeissa on 64 viimeisinta tapahtumaa.
Kaikki ilmoitukset tallentuvat tapahtumalokeihin aikaleiman ja muiden tietojen kanssa.

Apukoodit

Jotkin tapahtumat luovat apukoodin, joka usein auttaa paikantamaan ongelman. Apukoodi
nakyy ohjauspaneelissa viestin yhteydessa. Se tallentuu myds tapahtumalokitietoihin.
Drive composer -PC-ty6kalussa mahdollinen apukoodi nakyy tapahtumaluettelossa.

Tehdastietoloki

Diodisyottoyksikdssa on tietoloki, joka ottaa naytteen ennakkoon valituista arvoista 500
mikrosekunnin valein (oletusarvo; katso parametri 196.65 Factory data logger time level).
Diodisy6ttoyksikon muistiyksikdssa on oletusarvon mukaan tallentuneena aina noin 700
juuri ennen vikaa ja heti sen jalkeen otettua naytetta. Viiden viimeisimman vian vikatiedot
voidaan katsoa tapahtumalokista Drive Composer Pro -PC-ty6kalulla. (Vikatietoja ei voi
katsoa ohjauspaneelin kautta.)

DxD-moduuleissa tehdastietolokiin tallentuvat arvot ovat 706.01 Main control word, 106.11
Main status word, 110.01 DI status, 106.16 Drive status word 1ja 101.01 DC voltage. DxT-
moduuleissa tehdastietolokiin tallentuvat arvot ovat 190.74 Main voltage 1 fast, 190.73 DC
voltage 1 fast, 190.72 DC current 1 fast, 106.11 Main status word, 190.75 LSU status
word 1, 106.01 Main control word ja 110.01 DI status. Kayttaja ei voi vaihtaa naytteeseen
sisaltyvia parametreja.
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Muut tietolokit

Kayttajan tietoloki

Kayttaja voi maarittdd mukautetun tietolokin Drive Composer Pro -PC-tytkalussa. Lokiin
voidaan valita kahdeksan parametria, joista otetaan nayte valituin aikavalein. Kayttaja voi
valita myo6s laukaisuehdot sekéd valvontajakson pituuden, kuitenkin enintadan noin 8000
naytettd. Lokin tila ndkyy PC-tydkalun lisdksi parametrissa 196.61 User data logger status
word. Laukaisulahteet valitaan parametreilla 196.63 User data logger trigger ja 196.64
User data logger start. Konfiguraatio, tila ja keratyt tiedot tallennetaan muistiyksikkd6n
myO&hempaa analysointia varten.

PSL2-tietoloki

BCU-ohjausyksikké sisaltaa lokitoiminnon, joka keraa diodisyottdyksikdsta tietoja vianet-
sintaa ja vikojen analysointia varten. Tiedot tallentuvat BCU-ohjausyksikkddn liitettyyn SD-
muistikorttiin, ja ABB:n huoltohenkilékunta voi analysoida ne.

Varoitus- ja vikatietoja sisaltavat parametrit

Aktiivisten varoitusten ja vikojen koodit (enintaan viisi) seka viisi edellista varoitusta ja
vikaa tallennetaan parametriryhmaan 104 Warnings and faults (sivu 45).
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Varoitusviestit

Koodi |Varoitus Syy Korjaustoimet

(heksa)

AE14 Excess temperature Syéttdmoduulin jadhdytysele- | Tarkista moduulin jdahdytysilman virtaus

mentin Iampatila on liian kor-
kea esimerkiksi moduulin
ylikuormituksen tai puhallin-
vian vuoksi. (Ohjausohjelma
muodostaa ensin varoituksen
ja sitten vian.)

ja puhaltimen toiminta.

Tarkista ympariston lampétila. Jos lampdtila
ylittdd 40 °C, varmista, ettd kuormitusvirta ei
ylitd alennettua kuormituskapasiteettia.
Lisatietoja on asianmukaisessa /laiteop-
paassa.

Tarkista, ettei laitekaapin sisdosissa ja
sy6ttémoduulin jddhdytyselementissa ole
polya. Puhdista tarvittaessa.

Tarkista johdot ja sy6ttdyksikon tai -yksi-
kdiden siséisten lampdkytkinten tila.
Katso apukoodi (muotoa XXXY YYZZ). Y
YY ilmaisee sen BCU-ohjausyksikon
kanavan, josta vikatieto tuli. ZZ ilmaisee
paikan (1: U-vaihe, 2: V-vaihe, 3: W-
vaihe, 4: INT-kortti, 5: jarrukatkoja,

6: ilmanottoaukko (INT-kortin liittimeen
X10 liitetty anturi), 7: Piirikorttitilan puhal-
lin tai teholahdekortti, 8: du/dt-suodatin
tai lampétilakytkin (XT) (INT-kortin liitti-
meen X7 kytketty anturi), 9: INT-kortin liit-
timeen X6 kytketty anturi,

OFA: ymparistdon l[ampdtila).

AE15

Excess temperature
difference

Liian suuri lampétilaero eri vai-
heiden puolijohteiden valilla.

Tarkista kaapelointi.
Tarkista tehomoduulien jaahdytys.

Katso apukoodi (muotoa XXXY YYZZ).
XXX ilmaisee eron lahteen (0: Yksittai-
nen moduuli, ero vaiheiden IGBT-yksikdi-
den valilla, 1: rinnan kytkettyja
moduuleita, minimin ja maksimin ero
kaikkien moduulien kaikkien IGBT-yksi-
koiden valilld). Jos kokoonpanossa on
rinnan kytkettyja moduuleita, Y YY ilmai-
see sen BCU-ohjausyksikén kanavan,
josta vikatieto tuli. ZZ maarittda vaiheen
(0: yksittdinen moduuli, 1: U-vaihe [rin-
nankytkenta], 2: W-vaihe [rinnankyt-
kentd], 3: W-vaihe [rinnankytkenta]).

AE17

PU communication

Tiedonsiirtovirheita havaittu
ohjausyksikon ja tehoyksikdn
valilla.

Tarkista ohjausyksikon ja tehoyksikon
valiset kytkennat.

Katso apukoodi (muotoa XXXY YYZZ).
Jos kokoonpanossa on rinnan kytkettyja
moduuleita, Y YY ilmaisee sen BCU-
ohjausyksikdn kanavan, jota ilmoitus kos-
kee (0: yleislahetys). ZZ ilmaisee vian lah-
teen (8: Tiedonsiirtovirheita PSL-
yhteydessa [katso XXX], 9: Anturin FIFO-
varoitusraja on saavutettu).”XXX” sisaltaa
tiedonsiirtovirheen suunnan ja varoituksen
tarkan koodin (0: RX/tietoliikennevirhe,

1: TX/Reed-Solomon-symbolivirhe,

2: TX/puuttuva synkronointi, 3: TX/Reed-
Solomon-dekoodausvirhe,

4: TX/Manchester-koodausvirhe).
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Koodi | Varoitus Syy Korjaustoimet
(heksa)
AE19 Measurement circuit | Ongelma taajuusmuuttajan Katso apukoodi (muotoa XXXY YYZZ). Y
temperature sisdisen l[ampdtilan mittauk- YY ilmaisee sen BCU-ohjausyksikdn
sessa. kanavan, josta vikatieto tuli (O 00, jos kay-
tossa on ZCU-ohjausyksikkd). ZZ ilmaisee
paikan (1: U-vaihe (IGBT), 2: V-vaihe
(IGBT), 3: W-vaihe (IGBT), 4: tehoyksikon
INT-kortti, 5: jarrukatkoja, 6: ilman sisaan-
otto, 7: teholahdekortti, 8: du/dt-suodin,
FAh: tuloilman lampdtila).
AE1A PU board powerfail Tehoyksikdn teholdhdevika. Ota yhteys ABB:n paikalliseen edusta-
jaan.
AE1B PU communication Tiedonsiirtovirheita havaittu Tarkista ohjausyksikon ja tehoyksikén
internal ohjausyksikon ja tehoyksikdon | valiset kytkennat.
valilla.
AE1C Measurement circuit | Ongelma tehoyksikon mittaus- | Ota yhteys ABB:n paikalliseen edusta-
ADC piirissa (analogisesta digitaali- |jaan.
seen -muunnin)
AE1D Measurement circuit | Ongelma tehoyksikon jannite- | Ota yhteys ABB:n paikalliseen edusta-
DFF tai virtamittauksessa. jaan.
AE1E PU state feedback Tilan takaisinkytkenta l&ahtdvai- | Ota yhteys ABB:n paikalliseen edusta-
heista ei vastaa ohjaussignaa- |jaan.
leja.
AE21 Flash erase speed Muistiyksikon flash-muisti on Valta parametrien tarpeetonta pakotet-
exceeded tyhjennetty liilan usein, mika tua tallentamista parametrilla 796.07 tai
lyhentaa muistin kayttoikaa. jaksoittaisia parametrikirjoituksia (kuten
kayttajan lokitoiminnon liipaisua paramet-
reilla).
Katso apukoodi (muotoa XYYY YZZZ). X
maarittda varoituksen lahteen (1: yleinen
flash-muistin tyhjennyksen valvonta).
Z7Z7 maarittada varoituksen muodosta-
neen flash-alasektorin numeron.
AE24 Voltage category Syéttoéjannitealuetta ei ole Maarita syéttdjannitealue (parametri
unselected maaritetty. 195.01 Supply voltage).
AE25 FBA A parameter Diodisy6ttoyksikdssa ei ole Tarkista ohjelmoitavan logiikan ohjel-
conflict ohjelmoitavan logiikan vaati- mointi.
maa toiminnallisuutta, tai toi- | Tarkista parametriryhmien 150 FBA ja
minnallisuutta ei ole otettu 151 FBA A settings asetukset.
kayttoon.
AE26 FBA B parameter Diodisy6ttoyksikdssa ei ole Tarkista ohjelmoitavan logiikan ohjel-
conflict ohjelmoitavan logiikan vaati- mointi.
maa toiminnallisuutta, tai toi- | Tarkista parametriryhmien 150 FBA ja
minnallisuutta ei ole otettu 154 FBA B settings asetukset.
kayttoon.
AE27 Al parametrization Analogiatulon virran/jannitteen | Katso apukoodi. Koodi yksil6i analogiatu-

siirtoliittimen asetus ei vastaa
parametriasetuksia.

lon, jonka asetuksissa on ristiriita.

Muuta joko kytkimen asetusta (ohjausyk-
sik0ssa) tai parametria 112.15/112.25.

Huomautus: Kaikki kytkimien asetusten
muutokset taytyy vahvistaa ohjauskortin
uudelleenkaynnistyksella (taajuusmuutta-
jan virrankatkaisun tai parametrin 796.08
Control board boot avulla).
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Koodi |Varoitus Syy Korjaustoimet
(heksa)
AE2E Extension Al Kytkimella valittu analogiatu- Katso apukoodi (muotoa XX00 00YY).
parameterization lon virta-/janniteasetus (1/O- XX ilmoittaa 1/0-laajennusmoduulin
laajennusmoduuli) ei vastaa numeron (01: parametriryhmé 1714 Exten-
parametriasetuksia. sion I/O module 1, 02: 115 Extension I/O
module 2, 03: 116 Extension I/O
module 3). YY ilmoittaa moduulin analo-
giatulon.
Jos kyseessa on esimerkiksi 1/0O-laajen-
nusmoduuli 1 ja sen analogiatulo Al1
(apukoodi 0000 0101), moduulin kytki-
mella valittu virta-/janniteasetus nakyy
parametrissa 114.29. Vastaava paramet-
riasetus on 7174.30. Poista ristiriita muut-
tamalla joko moduulin kytkimen asentoa
tai parametriasetusta.
Huomaa: Kaikki kytkimien asetusten
muutokset taytyy vahvistaa ohjauskortin
uudelleenkaynnistykselld (taajuusmuutta-
jan virrankatkaisun tai parametrin 796.08
Control board boot avulla).
AE2F Extension 1/0 Parametreilla maaritetyt I/O- Katso apukoodi. Koodi osoittaa, mita I/O-
configuration failure laajennusmoduulien tyypit ja laajennusmoduulia ilmoitus koskee.
paikat eivat vastaa havaittua | Tarkista moduulien tyyppi- ja paikka-ase-
kokoonpanoa. tukset (parameterit 114.01, 114.02,
115.01, 115.02, 116.01 ja 116.02).
Tarkista, ettd moduulit on asennettu
oikein.
AE30 FB A communication | Syklinen tiedonsiirto diodisy6t- | Tarkista kenttavaylatiedonsiirron tila.
Ohjelmoitava varoitus: toyksikon ja kenttavaylasovitin- | Katso kayttboppaista lisatietoja kentta-
150.02 FBA A comm loss | moduulin A tai ohjelmoitavan | vaylaliitdnnasta.
func logiikan ja kenttavaylasovitin- | Tarkista parametriryhmien 150 FBA, 151
moduulin A valilla on katken- | FBA A settings, 152 FBA A data in ja 153
nut. FBA A data out asetukset.
Tarkista kaapelikytkennat.
Tarkista, etta isantaasema kommunikoi.
AE31 FB B communication | Syklinen tiedonsiirto diodisy6t- | Tarkista kenttavaylatiedonsiirron tila.
Ohjelmoitava varoitus: toyksikon ja kenttédvaylasovitin- | Katso kayttdoppaista lisatietoja kentta-
150.32 FBA B comm loss | moduulin B tai ohjelmoitavan | vaylaliitdnnasta.
func logiikan ja kenttavaylasovitin- | Tarista parametriryhmien 150 FBA, 154
moduulin B valilla on katken- | £gA B settings, 155 FBA B data in ja 156
nut. FBA B data out asetukset.
Tarkista kaapelikytkennat.
Tarkista, ettd isdntdasema kommunikoi.
AE3E Panel loss Ohjauspaneelin (tai PC-tyoka- | Tarkista PC-tydkalun tai ohjauspaneelin
Ohjelmoitava varoitus: lun) tiedonsiirto ei ole enaa toi- | kytkenta.
149.05 Communication | minnassa. Tarkista ohjauspaneelin liitin.
loss action Tarkista kiinnitysalusta, jos sellainen on
kaytossa.
Irrota ohjauspaneeli ja kytke se takaisin.
AE40 Output relay warning | Reunan laskurin antama varoi- | Tarkista, onko tapahtumalokissa apu-
AE41 Supply unit starts tus. kood!: Tarkista koodia vastaava varoituk-
warning Ohjelmoitavat varoitukset: sen lahde:
AE42 Power Ups warmin 133.35 Edge count 1 warn sel 2: 133.33 Edge count 1 src
P g 133.45 Edge count 2 warn sel 3: 133.43 Edge count 2 src.
AEA43 Main contactor
warning
AE44 DC charge warning
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Koodi | Varoitus Syy Korjaustoimet
(heksa)
AE45 On-time 1 Paallaoloaikalaskurin 1 antama | Tarkista varoituksen lahde (parametri
(Muokattava viestiteksti) | varoitus. 133.13 On-time 1 src).
Ohjelmoitava varoitus:
133.14 On-time 1 warn
sel
AE46 On-time 2 Paallaoloaikalaskurin 2 antama | Tarkista varoituksen lahde (parametri
(Muokattava viestiteksti) | varoitus. 133.23 On-time 2 src).
Ohjelmoitava varoitus:
133.24 On-time 2 warn
sel
AE47 Edge counter 1 Reunan laskurin 1 antama Tarkista varoituksen lahde (parametri
(Muokattava viestiteksti) | varoitus. 133.33 Edge count 1 src).
Ohjelmoitava varoitus:
133.35 Edge count 1
warn sel
AEA48 Edge counter 2 Reunan laskurin 2 antama Tarkista varoituksen lahde (parametri
(Muokattava viestiteksti) | varoitus. 133.43 Edge count 2 src).
Ohjelmoitava varoitus:
133.45 Edge count 2
warn sel
AE49 Value counter 1 Arvolaskurin 1 antama varoi- | Tarkista varoituksen l&hde (parametri
(Muokattava viestiteksti) | tus. 133.53 Value count 1 src).
Ohjelmoitava varoitus:
133.55 Value count 1
warn sel
AE4A Value counter 2 Arvolaskurin 2 antama varoi- | Tarkista varoituksen lahde (parametri
(Muokattava viestiteksti) | tus. 133.63 Value count 2 src).
Ohjelmoitava varoitus:
133.65 Value count 2
warn sel
AE4B Device clean warning | Paallaoloaikalaskurin antama | Tarkista, onko tapahtumalokissa apu-
AE4C | DC capacitor warning | Varoitus. koodi. Tarkista koodia vastaava varoituk-
AE4D Cabinet fan waming Ohjelmoitavat varoitukset: sen lahde:
133.14 On-time 1 warn sel 0: 133.13 On-time 1 src
AE4E | Cooling fan warning | 133.24 On-time 2 warn sel 1: 133.23 On-time 2 src
AE4F Additional cooling fan 10: 105.04 Fan on-time counter.
warning
AE51 External warning 1 Vika ulkoisessa laitteessa 1. Tarkasta ulkoinen laite.
Ohjelmoitava varoitus: Tarkista parametrin 131.01 External
131.01 External event 1 event 1 source asetus.
source
131.02 External event 1
type
AES2 External warning 2 Vika ulkoisessa laitteessa 2. Tarkasta ulkoinen laite.
(Muokattava viestiteksti) Tarkista parametrin 131.03 External
Ohjelmoitava varoitus: event 2 source asetus.
131.03 External event 2
source
131.04 External event 2
type
AES53 External warning 3 Vika ulkoisessa laitteessa 3. Tarkasta ulkoinen laite.

(Muokattava viestiteksti)
Ohjelmoitava varoitus:
131.05 External event 3
source

131.06 External event 3
type

Tarkista parametrin 131.05 External
event 3 source asetus.
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Koodi |Varoitus Syy Korjaustoimet

(heksa)

AE54 External warning 4 Vika ulkoisessa laitteessa 4. Tarkasta ulkoinen laite.

(Muokattava viestiteksti) Tarkista parametrin 131.07 External
Ohjelmoitava varoitus: event 4 source asetus.

131.07 External event 4

source

131.08 External event 4

type

AES55 External warning 5 Vika ulkoisessa laitteessa 5. Tarkasta ulkoinen laite.

(Muokattava viestiteksti) Tarkista parametrin 131.09 External

Ohjelmoitava varoitus: event 5 source asetus.

131.09 External event 5

source

131.10 External event 5

type

AE57 Autoreset Vika kuittautuu automaattisesti. | Imoitusluontoinen varoitus. Katso para-

metriryhman 131 Fault functions asetuk-
set.

AES58 Emergency stop (off2) | Diodisy6ttdyksikkd on vastaan- | Varmista, etté kayttda on turvallista jatkaa.

ottanut hatapysaytyskomennon | pajayta hatapysaytyspainike normaali-
(tilan valinta off2). asentoon.
AES9 | Emergency stop Diodisyottoyksikko on vastaan- | kKaynnista diodisyéttéyksikn uudelleen.
(off1 or off3) ottanut hatapysaytyskomennon Jos hatapvsavivs ei ollut tarkoitukselli-
(tilan valinta off1 tai off3). 0s hatapysaylys el ofiut tarkortuksell
nen, tarkista pysaytyssignaalin 1ahde
(esimerkiksi 121.05 Emergency stop
source tai ulkoisesta saattjarjestelmasta
saatu ohjaussana).

AES5A Enable start signal Kaynnistyslupasignaalia ei ole | Tarkista parametrin 120.19 Enable start
missing vastaanotettu. signal asetus (ja valittu 1ahde).
(Muokattava viestiteksti)

AE5B Run enable missing Kayntilupasignaalia ei ole vas- | Tarkista parametrin 120.12 Run enable 1

taanotettu. asetus. Aseta signaali aktiiviseksi tai tar-
kista valitun lahteen johdotus.

AE5C External power signal | Parametrin 795.04 Control Tarkista ohjausyksikdn ulkoinen 24 V:n
missing board supply asetus on Exter- |tasajannitesy6ttd tai muuta parametrin

nal 24V, mutta ohjausyksikén | 195.04 Control board supply asetusta.

XPOW-liitantaan ei ole kyt-

ketty jannitetta.

AE5SF Temperature warning | Syottdmoduulin Iampétila on Tarkista moduulin jaahdytysilman virtaus

liian korkea esimerkiksi ja puhaltimen toiminta.

moduulin ylikuormituksen tai Tarkista ympariston [dmpétila. Jos 1am-

puhallinvian vuoksi. (Ohjausoh- | pétila ylittda 40 °C, varmista, ettd kuormi-

jelma muodostaa ensin varoi- | tusvirta ei ylitd alennettua

tuksen ja sitten vian.) kuormituskapasiteettia. Lisatietoja on
asianmukaisessa laiteoppaassa.
Tarkista, ettei kaapin sisdosissa ja syot-
témoduulin jadhdytyselementissa ole
pélya. Puhdista tarvittaessa.
Tarkista johdot ja kaapin sisélla olevien
lampodkytkinten tila.

AEGO Control board Ohjausyksikdn lampétila on Katso apukoodi. Seuraavassa on annettu

temperature

liian korkea.

eri koodien vaatimat toimenpiteet.

(ei mitaan)

Lampdatila on ylittanyt varoitus-
rajan.

Tarkista kayttdolosuhteet.

Tarkista ilman virtaus ja puhaltimien toi-
minta.

Tarkista, etteivat jadhdytyselementin rivat
ole pdlyyntyneet.

N

Termistori on rikki.

Ota yhteys ABB:n edustajaan ohjausyksi-
kon vaihtoa varten.
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Koodi
(heksa)

Varoitus

Syy

Korjaustoimet

AEG1

Overvoltage

Lyhytaikainen verkon ylijannite.

Yrita selvittaa hairion syy tarkistamalla
verkon jannite.

Apukoodi ilmoittaa, mista diodisyottoyksi-
kdsta on kysymys (15: yksittainen diodisyot-
toyksikko tai ensimmainen rinnankytketyista
diodisyottoyksikoista, 16: toinen rinnankyt-
ketyista diodisy6ttoyksikoista).

AEG2

Undervoltage

Verkon jannite ei ole riittava.
Syyna voi olla tulovaiheen
puuttuminen, palanut sulake tai
tasasuuntaussillan sisdinen
vika.

Tarkista verkkojannite ja sulakkeet.

Tarkista, etta parametrin 195.07 Supply
voltage arvo on maaritetty kaytossa ole-
van syottéjannitteen mukaan.

Apukoodi ilmoittaa, mista diodisyottdyksi-
kosta on kysymys (15: yksittainen diodi-
syo6ttoyksikko tai ensimmainen
rinnankytketyista diodisyo6ttoyksikdista,
16: toinen rinnankytketyista diodisyotto-
yksikoista).

AEG7

Al supervision

Ohjelmoitava varoitus:

112.03 Al supervision
function

Jokin analoginen signaali on
ylittdnyt tai alittanut analogiatu-
lolle asetetut rajat.

Tarkista, onko tapahtumalokissa apu-
koodi (muoto: XYY). X iimaisee tulon pai-
kan (0: ohjausyksikon Al; 1: 1/0-
laajennusmoduuli 1 jne.), YY ilmaisee
tulon ja rajan (01: Al1 alle alarajan,

02: Al1 yli ylarajan, 03: Al2 alle alarajan,
04: A2 yli ylarajan).

Tarkista analogiatulon signaalin taso.
Tarkista tuloon kytketyt johdot.

Tarkista parametriryhméssa 712 Stan-
dard Al, 114 Extension I/O module 1, 115
Extension I/O module 2 tai 116 Extension
/O module 3 maaritetyt tulon minimi- ja
maksimirajat.

AEG8

Emergency stop
warning

Hatapysaytysvaroitus on aktii-
vinen.

Varmista, ettad kayttéa on turvallista jat-
kaa.

AEG9

Synchronization

Synkronointi syéttéverkkoon
epaonnistui.

Tarkista, onko verkossa epasymmetriaa.
Apukoodi ilmoittaa, mista diodisyottoyksi-
kosta on kysymys (15: yksittdinen diodi-
syo6ttoyksikko tai ensimmainen
rinnankytketyista diodisyo6ttdyksikdista,
16: toinen rinnankytketyista diodisyotto-
yksikoista).

AEGA

Current asymmetry

Yhden vaiheen positiivinen ja
negatiivinen virta eivat ole
samat.

Yksi tyristori ei ole syttynyt. Tarkista tyris-
torit ja niiden liitantakortit. Apukoodi
ilmoittaa, mista kaamista on kysymys
(15: 6-pulssinen diodisy6ttoyksikko tai
12-pulssisen diodisyo6ttdyksikon ensim-
mainen kaami, 16: 12-pulssisen diodi-
syottoyksikon toinen kaami).

AEGB

Input phase lost

Puuttuva syéttévaihe, palanut
sulake tai tasasuuntaussillain
sisadinen vika.

Tarkista verkkojannite ja sulakkeet.
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Koodi |Varoitus Syy Korjaustoimet
(heksa)
AE6C Semiconductor Diodin [dmpdtila on liilan korkea | Tarkista kayttdolosuhteet.
temperature esimerkiksi moduulin ylikuormi- Tarkista iiman virtaus ja puhaltimien toi-
tuksen tai puhallinvian vuoksi. | minta.
(Oh!ausohj.elma mu od.ostaa Tarkista, etteivat jadhdytyselementin rivat
ensin varoituksen ja sitten N
vian.) ole pdlyyntyneet.
Tarkista moottorin teho diodisy6ttéyksi-
kon tehon suhteen.
Apukoodi ilmoittaa, mista diodisyottoyksi-
kosta on kysymys (15: yksittdinen diodi-
syottoyksikko tai ensimmainen
rinnankytketyista diodisyottdyksikdista,
16: toinen rinnankytketyista diodisyotto-
yksikoista).
AE6D DDCS controller Syo6ttoyksikon ja ulkoisen saati- | Tarkista saatimen tila. Lisatietoja on saa-
comm loss men valinen DDCS-yhteys timen kayttdoppaissa.
Ohjelmoitava varoitus: (valokuituyhteys) on katkennut. | Tgrkista parametriryhman 160 DDCS
160.59 DDCS controller communication asetukset.
comm loss action
Tarkista kaapelikytkennat. Vaihda kaape-
lit tarvittaessa.
AE73 Fan Jaahdytyspuhallin on jumissa | Tarkista parametrin 195.20 HW options
tai pois paalta. word 1 bitin 13 asetus.
Apukoodi ilmoittaa, misté puhaltimesta on
kysymys. Koodi 0 tarkoittaa paapuhallinta
1. Muut koodit (muotoa XYZ): X iimaisee
tilakoodin (1: ID-ajo, 2: normaali). Y ilmai-
see BCU-yksikkdon kytketyn muuttajayk-
sikén numeron (0...n tai 0...C, ZCU-
ohjausyksikdilla aina 0). Z ilmaisee puhal-
timen numeron (1: paapuhallin 1, 2: paa-
puhallin 2, 3: pdapuhallin 3, 4: apupuhallin
1, 5: apupuhallin 2, 6: apupuhallin 3,
7: suotimen puhallin 1, 8: suotimen puhal-
lin 2, 9: suotimen puhallin 3).
Tarkista puhaltimen toiminta ja kytkenta.
Vaihda puhallin, jos se on viallinen.
AE74 Current diff 12 pulse | 12-pulssisen diodisy6ttdoyksi- | Tarkista DxT-moduulien tasavirtasulakkeet.
kon tasavirtakiskojen virroissa | Tarkista, etta tasavirtakiskossa ei ole irto-
on liian suuri ero (oletusarvo: | pajsja kytkentsja.
o) i .
27 % nimellisarvosta). Tarkista, etta kdamien induktanssi on
sama.
Jos rajaa on muutettava, ota yhteys pai-
kalliseen ABB:n edustajaan.
AE75 SD card Tietojen tallennukseen kaytet- | Katso apukoodi. Seuraavassa on annettu
tadvaan SD-korttiin liittyva virhe. | eri koodien vaatimat toimenpiteet.
1 | Ei SD-korttia Aseta BCU-ohjausyksikén SD CARD -
2 | SD-kortti on kirjoitussuojattu pa?kkkgap yhteensopiva SD-kortti, johon
SD-korttia ei voi lukea voi kirjoittaa.
AE76 PCB space cooling Ympariston lampdtilan ja lait- | Tarkista PCB-tilassa olevan jaahdytyspu-
teen piirikorttitilan lampatilan haltimen toiminta.
valinen ero on liian suuri. Jos kokoonpanossa on rinnan kytkettyja
moduuleita, katso apukoodi (muotoa
XXXY YYZZ). Y YY ilmaisee sen BCU-
ohjausyksikdn kanavan, josta vikatieto tuli.
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Koodi |Varoitus Syy Korjaustoimet

(heksa)

AE79 Power fail saving Tehonsyottokatkostallennusta | Tarkista syéttéjannite.
on pyydetty liian usein. Rajoite-
tun tallennusvalin vuoksi kaikki
pyynnét eivat kdynnista tallen-
nusta. Tehonsy6tdn katkeami-
seen liittyvia tietoja voi taman
vuoksi jaada tallentumatta.

Tama voi johtua DC-jannitteen
heilahteluista.

AE85 Charging count Tasajannitevalipiirin latausyri- | Latauspiirin ylikuumenemisen estami-
tyksia on ollut liian monta. seksi latausyrityksia sallitaan kaksi vii-

dessa minuutissa.

AES87 Ext earth leakage Parametrilla 131.28 Ext earth | Tarkista ulkoisen maasulkuvian lahde.
leakage signal source valittu Yleensd samassa verkossa sallitaan vain
tulo on laukaissut ulkoisen yksi laite.
maasulkuvian. Tarkista vaihtovirtasulakkeet.

Tarkista, ettei jarjestelmassa ole maavuotoja.
Tarkista syo6ttokaapelointi.
Tarkista tehomoduulit.
Tarkista, etta sybttokaapelissa ei ole
tehokertoimen korjauskondensaattoreita
tai ylijannitesuojia.
Jos maasulkua ei I6ydy, ota yhteys
ABB:n paikalliseen edustajaan.
AE88 Parameter map Taajuusmuuttajan mukautus- | Lisatietoja on oppaassa Drive customizer
configuration tyokalussa luodussa parametri- | PC tool user’s manual (3AUA0000104167
karttataulukossa on liikaa [englanninkielinen]).
tietoa.
AES89 Mapped parameter Parametrin arvo on taytetty esi- | Tarkista parametrin skaalaus ja muoto
value cut merkiksi taajuusmuuttajan parametrikarttataulukosta. Lisatietoja on
mukautustyokalussa luodussa | oppaassa Drive customizer PC tool
parametrikarttataulukossa user’s manual (3AUA0000104167
maaritetyn skaalauksen perus- | [englanninkielinen]).
teella.

AES8A User lock is open Kayttajalukitus on auki; kaytta- | Sulje kayttajalukitus kirjoittamalla muu
jalukituksen maaritysparamet- | kuin oikea salasana parametriin 796.02
rit 796.100...196.102 ovat Pass code. Lisatietoja on kohdassa Kéyt-
nakyvissa. téjélukitus (sivu 40).

AESB User pass code not Parametriin 196.700 on kirjoi- | Vahvista uusi salasana kirjoittamalla

confirmed tettu uusi kayttajasalasana, sama salasana parametriin 796.7101.
mutta salasanaa ei ole vahvis- | Peruuta sulkemalla kayttajalukitus vah-
tettu parametrilla 796.7017. vistamatta uutta salasanaa. Lisatietoja on

kohdassa Kéyittajalukitus (sivu 40).

AE8C Control unit battery Ohjausyksikon pariston varaus | Vaihda ohjausyksikon paristo.

on alhainen. Tama varoitus voidaan piilottaa paramet-
rilla 1731.40.
BEO2 MCB maintenance Paakatkaisijaa on kaytetty liian | Huolla paakatkaisija.

notice

monta kertaa. Katkaisija on
huollettava huolto-ohjelman
mukaisesti.
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Vikailmoitukset

Koodi
(heksa)

Vika

Syy

Korjaustoimet

2E00

Overcurrent

Liian suuri vaihtosuuntaajan
kuorma tai oikosulku.

Tarkista syottéjannite.

Tarkista, etta syottdkaapelissa ei ole
tehokertoimen korjauskondensaattoreita
tai ylijannitesuojia.

Tarkista moottorin kuorma ja kiihdytysajat.

Tarkista tehopuolijohteet (IGBT:t) ja virta-
muuntimet.

Katso apukoodi (muotoa XXXY YYZZ).
Jos kokoonpanossa on rinnan kytkettyja
moduuleita, Y YY ilmaisee sen BCU-
ohjausyksikon kanavan, josta vikatieto
tuli. ZZ ilmaisee vaiheen, joka laukaisi
vian (0: ei tietoa saatavana, 1: U-vaihe,
2: V-vaihe, 4: W-vaih, 3/5/6/7: useita vai-
heita).

2E05

BU current difference

Rinnan kytkettyjen moduulien
vaihevirroissa on eroa.

Tarkista muuttajan sulakkeet.
Tarkista muuttaja(t).

Tarkista vaihtosuuntaaja/-suuntaajat.
Katkaise virta kaikista korteista.

Jos vika jatkuu, ota yhteys ABB:n paikal-
liseen edustajaan.

Katso apukoodi (muotoa XXXY YYZZ). XXX
ilmaisee ensimmaisen virheen lahteen
(katso YYY). YYY ilmaisee sen moduulin,
jonka BCU-ohjausyksikkdkanavan kautta
vika on vastaanotettu (0: kanava 1,

1: kanava 2, 2: kanava 3, 4: kanava 4,

8: kanava 5, ..., 400: kanava 12,

muut: edella annettujen arvojen yhdistel-
mat). ZZ ilmaisee vaiheen (1: U, 2: V, 3: W).

negatiivinen virta eivat ole
samat.

2E08 Ext earth leakage Parametrilla 131.28 Ext earth | Katso AE87 Ext earth leakage (sivu 169).
leakage signal source valittu
tulo on laukaissut ulkoisen
maasulkuvian.
2E09 DC short circuit Tasajannitekiskossa on oiko- | Tarkasta tasajannitekisko.
sulku. Apukoodi ilmoittaa, mista diodisyéttdyksi-
kosta on kysymys (15: yksittainen diodi-
syottoyksikko tai ensimmainen
rinnankytketyista diodisyottoyksikoista,
16: toinen rinnankytketyista diodisyotto-
yksikoista).
2EQA | Current asymmetry Yhden vaiheen positiivinen ja | Yksi tyristori ei ole syttynyt. Tarkista tyris-

torit ja niiden liitantakortit. Apukoodi
ilmoittaa, mista kdamista on kysymys.
(15: 6-pulssinen diodisy6ttoyksikko tai
12-pulssisen diodisy6ttoyksikon ensim-
mainen kaami, 16: 12-pulssisen diodi-
syo6ttoyksikon toinen kaami).
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Koodi |Vika Syy Korjaustoimet
(heksa)
2EOB | Current diff 12 pulse 12-pulssisen diodisyottoyksi- | Tarkista DxT-moduulien tasavirtasulakkeet.
kon tasavirtakiskojen virroissa | Tarkista, etta tasavirtakiskossa ei ole irto-
on lilan suuri ero (oletusarvo: | 4isia kytkentdja.
o) i :
40 % nimellisarvosta). Tarkista, etta kdamien induktanssi on
sama.
Jos rajaa on muutettava, ota yhteys pai-
kalliseen ABB:n edustajaan.
3E04 LSU charging busbar | Valipiirin tasajannite on liian Tarkista, ettéa parametrin 195.01 Supply
fault suuri. voltage arvo on maaritetty kaytossa ole-
van syottéjannitteen mukaan.
Apukoodi ilmoittaa, mista diodisy6ttdyksi-
kosta on kysymys (15: yksittainen diodi-
syo6ttoyksikkd tai ensimmainen
rinnankytketyista diodisyottoyksikoista,
16: toinen rinnankytketyista diodisyottd-
yksikoista).
3E05 DC link undervoltage | Valipiirin tasajannite ei ole riit- | Tarkista sy6tto ja sulakkeet.
téva. Syyna voi olla verkkojéan- | Tarkista, ettéd parametrin 795.01 Supply
nitteen puuttuva vaihe, palanut | voltage arvo on maaritetty kdytéssa ole-
sulake tai tasasuuntaajasillan | van syéttdjannitteen mukaan.
sisainen virhe
3E06 BU DC link difference | DC-jannitteiden ero rinnan kyt- | Tarkista DC-sulakkeet.
kettyjen diodisyottomoduulien | Tarkista kytkents DC-vaylaan.
valilla. Jos ongelma ei poistu, ota yhteys ABB:n
paikalliseen edustajaan.
Katso apukoodi (muotoa XXXY YYZZ).
XXX ilmaisee ensimmaisen virheen |1ah-
teen (katso YYY). YYY ilmaisee sen
moduulin, jonka BCU-ohjausyksikkoka-
navan kautta vika on vastaanotettu
(0: kanava 1, 1: kanava 2, 2: kanava 3,
4: kanava 4, 8: kanava 5, ..., 400:
kanava 12).
3E07 BU voltage difference | Paajannite-ero rinnan kytketty- | Tarkista kaapelikytkennat.
jen syottomoduulien valilla. Tarkista syotto ja sulakkeet.
3E08 LSU charging Valipiirin tasajannite ei ole riit- | Tarkista syo6tto ja sulakkeet.

tavan korkea latauksen jal-
keen.

Tarkista, onko tapahtumalokissa apu-
koodi. Apukoodi ilmoittaa oikean tapahtu-
man (katso alla). Tarkista ulkoisen
latauksen viritysparametrit
120.23...120.50.

Tarkista relelahdon ja latauskontaktorin
valinen kytkenta.

Tarkista, etta tasajannitteen mittauspiiri
toimii oikein.

-

Jannitteen nousu ei ole hyvak-
syttava.

Tarkista parametrin 120.26 Maximum
dU/dt asetus.

DC-jannitteen taso ei ole
hyvaksyttava.

Tarkista syottokytkenta.

Tarkista parametri 795.01 Supply voltage
ja parametri 120.25 MCB closing level.

4

Latausaika on liian pitka.

Tarkista syottokytkennat, syottdverkon
jannite ja PSL2-yhteyskaapeli.
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Koodi |Vika Syy Korjaustoimet
(heksa)
Jannite ei noussut yli 10 pro- | Tarkista syo6ttolitannat. Tehoyksikolla on
senttiin nimellisjannitteesta 0,2 | oltava ulkoinen virransyo6tto, jotta jannite
sekunnin kuluessa latauskon- | voidaan mitata.
taktorin sulkemisesta (voidaan
asettaa palvelutasossa).
Parametrin 120.28 MCB relay | Tarkista parametrin 720.28 MCB relay
timing arvo on liian korkea. DC- | timing asetus.
jannite laskee liian alas.
3E09 Charging count Tasajannitevalipiirin latausyri- | Latauspiirin ylikuumenemisen estami-
tyksia on ollut liian monta. seksi latausyrityksia sallitaan kaksi vii-
dessa minuutissa.
3EOA LSU charging busbar | DC-jannitteen nousu 10 ms Tarkista tehomoduulien DC-kondensaat-
fault aikana ei ole hyvaksyttava toreiden kytkennat seka parametrit
latauksen ollessa meneillaan. | 120.25 MCB closing level ja 120.26 Maxi-
Arvo on pienempi kuin para- mum dU/dt.
metrissa 120.26 Maximum
dU/dt asetettu arvo, mutta DC-
jannite ei ole saavuttanut para-
metrissa 7120.25 MCB closing
level asetettua arvoa.
3EOF Synchronization Synkronointi sy6ttéverkkoon Tarkista, onko verkossa epasymmetriaa.
epaonnistui. Apukoodi ilmoittaa, misté diodisy6ttoyksi-
kosta on kysymys (15: yksittdinen diodisyot-
toyksikko tai ensimmainen rinnankytketyista
diodisyottoyksikdista, 16: toinen rinnankyt-
ketyista diodisyottoyksikoista).
Jos vika jatkuu, ota yhteys ABB:n paikal-
liseen edustajaan.
4E03 Excess temperature Syéttdmoduulin jadhdytysele- | Katso AE14 Excess temperature
mentin Iampdtila on liian kor- | (sivu 162).
kea esimerkiksi moduulin
ylikuormituksen, puhallinvian
tai jadhdytyselementin anturin
virheen vuoksi. (Ohjausoh-
jelma muodostaa ensin varoi-
tuksen ja sitten vian.)
4E04 Excess temperature Liian suuri lampétilaero eri vai- | Katso AE15 Excess temperature diffe-

difference

heiden puolijohteiden valilla.
Kaytettavissa olevat [Ampdétilat
vaihtelevat runkokoon mukaan.

rence (sivu 162).
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Koodi |Vika Syy Korjaustoimet
(heksa)
4E06 Cabinet temperature | Sy6ttdyksikdn digitaalituloon Tarkista parametrin 131.34 Cabinet tem-
fault tai DI1-liitantaan kytketty mit- | perature supervision asetus.
tauslaite on lauennut vikaan. | Tarkista kaapin lampétilan lahde.
Tulo valitaan parametrilla Vaihda kaapi hall
131.33 Cabinet temperature aihda kaapin puhatlin.
fault source. Tarkista tulosulakkeet ja tulokytkenta.
Kaapin puhaltimen viasta joh- | Vaihda moduulin puhallin.
tuva kiskojen/sulakkeiden liian
korkea lampdtila.
Vaiheen menetyksesta johtuva
diodisyottoyksikdn sisaisten
kuristimien liilan korkea lampdtila.
Moduulin puhaltimen viasta
johtuva jaadhdytyselementin tai
diodisyo6ttoyksikon liian korkea
lampétila.
(Ohjausohjelma muodostaa
ensin varoituksen ja sitten vian.)
4E07 Control board Ohjauskortin korkea lampdtila. | Tarkasta kaapin jaahdytys.
temperature
4E08 Semiconductor Puolijohteiden ldmpétila on Tarkista kayttdolosuhteet.
temperature liian korkea. Tarkista ilman virtaus ja puhaltimien toi-
minta.
Tarkista, etteivat jaahdytyselementin rivat
ole polyyntyneet.
Tarkista moottorin teho diodisy6ttdyksi-
kon tehon suhteen.
Apukoodi ilmoittaa, mista diodisyottoyksi-
kosta on kysymys (15: yksittéinen diodisyot-
toyksikko tai ensimmainen rinnankytketyista
diodisyottdyksikoista, 16: toinen rinnankyt-
ketyista diodisyottoyksikoista).
4E0A PCB space cooling Ympariston lampdtilan ja lait- | Katso AE76 PCB space cooling
teen piirikorttitilan lampdotilan (sivu 168).
valinen ero on liian suuri.
5E00 Fan Jaahdytyspuhallin on jumissa |Katso AE73 Fan (sivu 168).

tai pois paalta.




174 Vianhaku

Koodi
(heksa)

Vika

Syy

Korjaustoimet

5E03

XSTO circuit open

Liittimiin XSTO:IN1 ja/tai
XSTO:IN2 kytketty piiri on auki.

Tarkista XSTO-piirin kytkennat.

Lisatietoja on kohdassa DxD-moduulien
(ZCU) oletusarvoiset I/O-ohjauskytken-
nét sivulla 31 ja kohdassa DxT-moduu-
lien (BCU) oletusarvoiset I/O-
ohjauskytkennét sivulla 33.

Apukoodi sisaltaa paikkatietoa. 32-bitti-
seksi binaariluvuksi muunnettuna koodin
bitit ilmaisevat seuraavat tiedot:

31...28: Viallisen moduulin numero (0...11,
desimaali), 1111: Ristiriidassa olevan
ohjausyksikon ja moduulien STO_ACT-
tilat, 27: Moduulien STO_ACT-tila,

26: Ohjausyksikon STO_ACT-tila,

25: Ohjausyksikon STO1, 24: Ohjausyksi-
kén STO2, 23...12: Moduulien 12...1
STO1 (jarjestelmasta puuttuvien moduu-
lien bittien arvoksi asetetaan 1), 11...0:
Moduulien 12...1 STO2 (jarjestelmasta
puuttuvien moduulien bittien arvoksi asete-
taan 1).

Lisatietoja on vastaavassa laiteop-
paassa.

5E04

PU logic error

Tehoyksikdn muisti on tyhjenty-
nyt.

Katkaise ja kytke syo6ttdyksikon virta. Jos
ohjausyksikko kayttda ulkoista tehonléh-
dettd, kdynnistd myos ohjausyksikkd
uudelleen (parametrilla 196.08 Control
board boot tai katkaisemalla ja kytke-
malla virta). Jos ongelma ei poistu, ota
yhteys ABB:n paikalliseen edustajaan.

5E05

Rating ID mismatch

Syottoyksikon laitteisto ei vas-
taa muistiyksikkdon tallennet-
tua tietoa. Tama voi tapahtua
esimerkiksi laiteohjelmiston
paivityksen tai muistiyksikdn
vaihdon jalkeen.

Katkaise ja kytke sy6ttdyksikon virta.
Katso apukoodi. Apukoodiluokat ovat:

1 = Tehoyksikon ja ohjausyksikdn arvot
eivat ole samat. Arvotunniste on muuttu-
nut.

2 = Rinnakkaiskytkennan arvotunniste on
muuttunut.

3 = Tehoyksikkotyyppi ei ole sama kai-
kissa tehoyksikdissa.

4 = Rinnakkaiskytkennan arvotunniste on
aktiivinen yhden tehoyksikdn kokoonpa-
nossa.

5 = Valitun arvon toteutus ei ole mahdolli-
nen nyKkyisilla tehoyksikoilla.

6 = Tehoyksikdn arvotunniste on 0.

7 = Tehoyksikoén arvotunnisteen tai teho-
yksikdn tyypin luku tehoyksikkéyhteyden
kautta epaonnistui.

8 = Tehoyksikkd ei ole tuettu (laiton arvo-
tunniste).

Rinnakkaiskytkentdjen vikatiloissa (BCU-
ohjausyksikk®) apukoodin muoto on
0XO0Y. Y ilmaisee apukoodin luokan, ja X
ilmaisee ensimmaisen vikatilassa olevan
tehoyksikk6kanavan heksadesimaaliar-
vona (1...C). (Jos kaytdssa on ZCU-
ohjausyksikko, X voi olla 1 tai 2, mutta
talla ei ole merkitysta vikatilan kannalta.)
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Koodi |Vika Syy Korjaustoimet
(heksa)
5E06 Main contactor fault Ohjausohjelma ei saa paakon- | Tarkista paakontaktorin/paakatkaisijan
taktorin sulkeutumisesta kuit- | ohjauspiirin johdot.
tausta (1) digitaalitulon kautta, | Tarkista muiden kontaktorin ohjauspiiriin
vaikka ohjausohjelma on sulke- | kytkettyjen kytkimien tila. Katso laitteen
nut kontaktorin ohjauspiirin | mukana toimitetut piirikaaviot.
relelahdolla. Tarkista padkontaktorin kavttaisnnit
Paakontaktori/paakatkaisija ei taq IS a”pa2a3gr\1/a orih kayttojannite
toimi oikein, tai siind on (tulee olla )-
16ysa/huono liitos. Tarkista digitaalitulon DI3 liitAnnat.
5E07 PU communication Ohjausyksikdn tehonldhde ei | Tarkista parametrin 195.04 Control board
vastaa parametriasetusta. supply asetus.
Tiedonsiirtovirheita havaittu Tarkista ohjausyksikon ja tehoyksikon
ohjausyksikon ja tehoyksikdn | valinen kytkenta.
valilla. Katso apukoodi (muotoa XXXY YYZZ).
Jos kokoonpanossa on rinnakkain kytket-
tyja moduuleita, Y YY ilmaisee BCU-
ohjausyksikon kanavan, jota ilmoitus kos-
kee (0: yleislahetys). ZZ iimaisee vian
Iahteen (1: lahettimen puoli [yhteysvirhe],
2: |ahettimen puoli [ei tiedonsiirtoa],
3: vastaanottimen puoli [yhteysvirhe],
4: vastaanottimen puoli [ei tiedonsiirtoa],
5: lahettimen FIFO-virhe [katso XXX],
6: moduulia [xINT-Kortti] ei 16ydy,
7: BAMU-korttia ei 16ydy). XXX ilmaisee
Iahettimen FIFO-virhekoodin (1: sisainen
virhe [virheellinen kutsuparametri],
2: siséinen virhe [kokoonpano ei ole
tuettu], 3: lahetyspuskuri tdynna).
5E08 Power unit lost Ohjausyksikon ja tehoyksikdn | Tarkista ohjausyksikdn ja tehoyksikdn
valinen yhteys on katkennut. valinen kytkenta.
5E09 PU communication Sisainen tiedonsiirtovirhe. Ota yhteys ABB:n paikalliseen edusta-
internal jaan.
5EO0A Measurement circuit Mittauspiirin vika. Ota yhteys ABB:n paikalliseen edusta-
ADC jaan ja mainitse apukoodi.
5E0B PU board powerfail Tehoyksikdn teholdhdevika. Katso apukoodi (muotoa ZZZY YYXX).
"YY Y” ilmaisee moduulin, jota ilmoitus
koskee (0...C). XX maéarittaa virtalahteen
numeron (1: virtalahde 1, 2: virtalahde 2,
3: molemmat virtalahteet).
5E0C Measurement circuit Mittauspiirin vika. Ota yhteys ABB:n paikalliseen edusta-
DFF jaan ja mainitse apukoodi.
5EO0D PU communication Versiotarkastus ei I0yda tas- Jos liitettyna olevien tehomoduulien

configuration

maavaa tehoyksikdon FPGA-
logiikkaa tai liitettyjen tehomo-
duulien maara poikkeaa maari-
tetysta.

maara on oikea (parametri 195.31 Paral-
lel connection rating id), paivita tehoyksi-
kon FPGA-logiikka.

Katkaise ja kytke syo6ttoyksikon virta. Jos
ohjausyksikko kayttaa ulkoista tehonlah-
dettd, kdynnistd my6s ohjausyksikkd
uudelleen (parametrilla 1796.08 Control
board boot tai katkaisemalla ja kytke-
malla virta).

Jos ongelma ei poistu, ota yhteys ABB:n
paikalliseen edustajaan.
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Koodi |Vika Syy Korjaustoimet
(heksa)
5EQE Reduced run Havaittu syoéttdbmoduulien Tarkista, etta parametrin 195.13 Reduced
maara ei vastaa parametrin run mode arvo vastaa kokoonpanoon
195.13 Reduced run mode sisaltyvien syéttémoduulien maaraa. Tar-
arvoa tai parametri 795.13 kista, ettd kokoonpanon moduulit saavat
Reduced run mode maarittdd | syéttétehonsa tasajannitevalipiiristd ja
kokoonpanon, joka ei ole mah- | ettd moduulit on kytketty valokuitukaape-
dollinen tai ei ole kaytettavissa. | leilla BCU-ohjausyksikkéon.
Lisatietoja on kohdassa Supis- | Kun kaikki syttoyksikon moduulit ovat
tettu ajo -toiminto (sivu 38). kaytettavissa (esimerkiksi kun kunnossa-
pitoty6t on tehty loppuun), varmista, etta
parametrin 795.13 arvoksi on asetettu 0
eli supistettu ajo on poistettu kaytosta.
SEOF | PU state feedback Tilan takaisinkytkenté lahtovai- Ota yhteys ABB:n paikalliseen edusta-
heista ei vastaa ohjaussignaaleja. | jaan ja mainitse apukoodi.
5E10 Charging feedback Varauksen takaisinkytkentasig- | Tarkista varausjarjestelmasta tuleva
naali puuttuu. takaisinkytkentasignaali.
5EM1 Unknown PU fault Tunnistamaton tehoyksikén Tarkista logiikan ja laiteohjelmiston
logiikkavika. yhteensopivuus.
Ota yhteys ABB:n paikalliseen edusta-
jaan.
5E13 Auxiliary circuit Parametrilla 137.32 Aux circuit | Oletuksena on, etta takaisinkytkentd on
breaker fault breaker fault source valitun kytketty digitaalituloon DI4.
sy6toén laukaisema johdonsuo-
jakatkaisijavika.
5E14 Measurement circuit Ongelma taajuusmuuttajan Katso AE19 Measurement circuit tempe-
temperature sisdisen lampdtilan mittauk- rature (sivu 163).
sessa.
5E17 Running fault of 12 12-pulssisen muuntajan toi- Tarkista, etta toinen katkaisija on suljettu
pulse seen kdamin kytkettyja DxT- asianmukaisesti.
moduuleja ei ole kaynnistetty | Tgrkista sulakkeet.
tai ne eivat ole kaynnissa.
5E1A Fuse trip Sulakkeen laukaisusignaali on | Tarkista vian lahde (parametri 131.38
vastaanotettu. Fuse trip fault source).
5E1B Brake chopper Jarrukatkojan vikasignaali vas- | Tarkista vian lahde (parametri 1371.39
taanotettu. Brake chopper fault source).
6E00 FPGA version Tehoyksikon laiteohjelmisto ja | Kéynnisté ohjausyksikkd uudelleen
incompatible FPGA-tiedostoversio eivat ole | (parametrilla 196.08 Control board boot
yhteensopivat. tai katkaisemalla ja kytkemalla virta). Jos
ongelma ei poistu, ota yhteys ABB:n pai-
kalliseen edustajaan.
Tehoyksikon logiikan paivitys | Yrita uudelleen.
epaonnistui.
6EO01 FBA A mapping file Kenttévaylasovittimen A Ota yhteys ABB:n paikalliseen edusta-
kuvaustiedoston lukuvirhe. jaan.
6E02 FBA B mapping file Kenttavaylasovittimen B Ota yhteys ABB:n paikalliseen edusta-
kuvaustiedoston lukuvirhe. jaan.
6E03 Task overload Sisainen vika. Kaynnista ohjausyksikkd uudelleen
Huomautus: T&t3 vikaa ei voi | (Parametrilla 196.08 Control board boot
; tai katkaisemalla ja kytkemallg virta). Jos
kuitata.
ongelma ei poistu, ota yhteys ABB:n pai-
kalliseen edustajaan.
6E04 Stack overflow Sisédinen vika. Kaynnista ohjausyksikkd uudelleen

Huomautus: Tata vikaa ei voi
kuitata.

(parametrilla 796.08 Control board boot
tai katkaisemalla ja kytkemalla virta). Jos
ongelma ei poistu, ota yhteys ABB:n pai-
kalliseen edustajaan.
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Koodi |Vika Syy Korjaustoimet
(heksa)
6E05 Internal file load Tiedoston lukuvirhe. Kaynnista ohjausyksikko uudelleen
Huomautus: Tats vikaa ei voi | (Parametrilla 196.08 Control board boot
kuitata. tai katkaisemalla ja kytkemalla virta). Jos
ongelma ei poistu, ota yhteys ABB:n pai-
kalliseen edustajaan.
6E06 Internal record load Siséisen tietueen latausvirhe. | Ota yhteys ABB:n paikalliseen edusta-
jaan.
6EQ07 Application loading Sovellustiedosto ei ole yhteen- | Ota yhteys ABB:n paikalliseen edusta-
sopiva, tai se on vioittunut. jaan.
Huomautus: T&ta vikaa ei voi
kuitata.
6E08 Memory unit detached | Muistiyksikko on ollut irti, kun | Katkaise ohjausyksikon tehonsy6tto ja
ohjausyksikkd6n on kytketty asenna muistiyksikko uudelleen.
teho. Jos muistiyksikko ei ole ollut varsinaisesti
irrotettuna vian ilmetessa, tarkista, etta
muistiyksikk® on oikein paikallaan liitti-
messa ja ettd kiinnitysruuvi on Kiristetty.
Kaynnista ohjausyksikkd uudelleen
(parametrilla 196.08 Control board boot
tai katkaisemalla ja kytkemalla virta). Jos
ongelma ei poistu, ota yhteys ABB:n pai-
kalliseen edustajaan.
6E09 Internal SSW fault Sisainen vika. Kaynnista ohjausyksikkd uudelleen
(parametrilla 196.08 Control board boot
tai katkaisemalla ja kytkemalla virta). Jos
ongelma ei poistu, ota yhteys ABB:n pai-
kalliseen edustajaan.
6EOA User set fault Kayttdjaparametrien lataami- | Varmista, ettd kayttajaparametrijoukko
nen epaonnistui, koska on olemassa. Lataa uudelleen.
* pyydettyja parametreja eiole
olemassa
» parametrit eivat ole yhteen-
sopivia ohjausohjelman
kanssa
» syottoyksikkd kytkettiin pois
paalta lataamisen aikana.
6E0B Kernel overload Kayttojarjestelman virhe. Kaynnista ohjausyksikko uudelleen
Huomautus: Tits vikaa ei voi | (Parametrilla 196.08 Control board boot
Kuitata. tai katkaisemalla ja kytkemalla virta). Jos
ongelma ei poistu, ota yhteys ABB:n pai-
kalliseen edustajaan.
6E0C Parameter system Parametrin lataaminen tai tal- | Yrita pakotettua tallennusta parametrilla
lennus ei onnistunut. 196.07 Parameter save manually. Yrita
uudelleen.
6EOD | FBA A parameter Diodisyottoyksikdssa ei ole Tarkista ohjelmoitavan logiikan ohjel-
conflict ohjelmoitavan logiikan vaati- mointi.
maa toiminnallisuutta, tai toi- | Tarkista parametriryhmien 750 FBA ja
minnallisuutta ei ole otettu 151 FBA A settings asetukset.
kayttoon.
6EQOE FBA B parameter Diodisyottoyksikdssa ei ole Tarkista ohjelmoitavan logiikan ohjel-
conflict ohjelmoitavan logiikan vaati- mointi.
maa toiminnallisuutta, tai toi- | Tarkista parametriryhmien 150 FBA ja
minnallisuutta ei ole otettu 154 FBA B settings asetukset.
kayttoon.
6E15 Text data overflow Sisainen vika. Kuittaa vika. Jos vika jatkuu, ota yhteytta

paikalliseen ABB:n edustajaan.
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Koodi |Vika Syy Korjaustoimet
(heksa)
6E16 Text 32-bit table Sisainen vika. Kuittaa vika. Jos vika jatkuu, ota yhteytta
overflow paikalliseen ABB:n edustajaan.
6E17 Text 64-bit table Sisainen vika. Kuittaa vika. Jos vika jatkuu, ota yhteytta
overflow paikalliseen ABB:n edustajaan.
6E18 Text file overflow Sisainen vika. Kuittaa vika. Jos vika jatkuu, ota yhteytta
paikalliseen ABB:n edustajaan.
6E1A Rating ID fault Arvotunnisteen latausvirhe. Ota yhteys ABB:n paikalliseen edusta-
jaan.
6E1B Backup/Restore Ohjauspaneelin tai PC-ty6- Tarkista ohjauspaneelin tai PC-ty6kalun
Timeout kalu, ja taajuusmuuttajan vali- | tiedonsiirto ja katso, onko se viela var-
sessa tiedonsiirrossa tapahtui | muuskopiointi- tai palautustilassa.
virhe varmuuskopioinnin tai
palautuksen aikana.
6E1C Emergency stop fault | Diodisyottdyksikko on vastaan- | Varmista, ettd kayttda on turvallista jatkaa.
ottanut hatapysaytyskomennon. | pajauta hatapysaytyspainike normaali-
asentoon.
Kaynnista syottdyksikko uudelleen.
6E1D Internal SW error Siséainen virhe. Ota yhteys ABB:n paikalliseen edustajaan.
Kerro tapahtuman apukoodi (tarkasta
tapahtuman tiedot tapahtumalokista).
6E1F Licensing fault Ohjausohjelman suoritus on Merkitse muistiin kaikkien aktiivisten
estetty rajoittavan lisenssin lisenssivikojen apukoodit ja ota yhteys
vuoksi tai koska vaadittu laitteen myyjaan.
lisenssi puuttuu.
6E20 Fault reset Vian kuittausta on pyydetty ja | Tiedoksi annettu vikakoodi.
se on suoritettu.
7EQ00 Option module comm | Diodisy6ttdyksikon ja lisdva- Tarkista, etta lisdvarustemoduulit on kyt-
loss rustemoduulin valinen tiedon- | ketty korttipaikkoihin oikein.
siirto on poikki. Varmista, ettd lisdvarustemoduulit tai
korttipaikkojen liittimet eivat ole vahin-
goittuneet. Yrité paikantaa ongelma
kokeilemalla moduulien asentamista eri
korttipaikkoihin.
7E01 Panel loss Ohjauspaneelin (tai PC-tydka- | Tarkista PC-tydkalun tai ohjauspaneelin
Ohjelmoitava lun) tiedonsiirto ei ole en&a toi- | kytkenta.
vikatoiminto: 7149.05 minnassa. Tarkista ohjauspaneelin liitin.
Cot’_”m“’”cat’o” loss Irrota ohjauspaneeli ja kytke se takaisin.
action Katso apukoodi. Koodi ilmaisee kaytetyn
I/O-portin seuraavasti: 0: paneeli,
1: kenttavaylaliitanta A, 2: kenttavaylalii-
tanta B, 3: Ethernet, 4: D2D/EFB-portti).
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Koodi |Vika Syy Korjaustoimet
(heksa)
7EOB FBA A communication | Syklinen tiedonsiirto diodisy6t- | Tarkista kenttavaylatiedonsiirron tila.
Ohjelmoitava toyksikon ja kenttavaylasovitin- | Katso kayttdoppaista lisatietoja kentta-
vikatoiminto: 750.02 FBA | moduulin A tai ohjelmoitavan vaylaliitdnnasta.
A comm loss func logiikan ja kenttavaylasovitin- | Tarkista parametriryhmien 150 FBA, 151
moduulin A valilla on katkennut. | Ega A settings, 152 FBA A data in ja 153
FBA A data out asetukset.
Tarkista kaapelikytkennat.
Tarkista, etta isantaasema kommunikoi.
7EOC FBA B communication | Syklinen tiedonsiirto diodisy6t- | Tarkista kenttavaylatiedonsiirron tila.
Ohjelmoitava toyksikdn ja kenttavaylasovitin- | Katso kayttdoppaista lisatietoja kentta-
vikatoiminto: 150.32 FBA | moduulin B tai ohjelmoitavan vaylaliitannasta.
B comm loss func logiikan ja kenttavaylasovitin- | Tarkista parametriryhmien 150 FBA, 154
moduulin B valilla on katkennut. | FA B settings, 155 FBA B data in ja 156
FBA B data out asetukset.
Tarkista kaapelikytkennat.
Tarkista, etta isdntdasema kommunikoi.
7E10 Ext /0O comm loss Parametreilla maaritetyt I/O- Tarkista, onko tapahtumalokissa apu-
laajennusmoduulien tyypit koodi (muoto: XXYY YYYY). XX ilmoittaa
eivat vastaa havaittua kokoon- | I/O-laajennusmoduulin numeron (01:
panoa. parametriryhma 1714 Extension I/O
module 1, 02: 115 Extension I/O
module 2, 03: 116 Extension I/O
module 3).
YY YYYY ilmaisee ongelman (kunkin
koodin vaatimat toimenpiteet on annettu
alla).
00 0001 | Moduulin tiedonsiirto ei toimi. | Tarkista, ettd moduuli on oikein kiinni
korttipaikassaan.
tarkista, ettd moduuli tai korttipaikan liitti-
met eivat ole vahingoittuneet.
Asenna moduuli toiseen korttipaikkaan.
00 0002 | Moduulia ei 16ydy. Tarkista moduulien tyyppi- ja paikka-ase-
00 0003 | Moduulin konfigurointi epaon- | tukset (parametrit 174.01/114.02,
nistui. 115.01/115.02 tai 116.01/116.02).
00 0004 | Moduulin konfigurointi ep&on- Tarkista, ettd moduuli on oikein kiinni
nistui. korttipaikassaan.
tarkista, ettd moduuli tai korttipaikan liitti-
met eivat ole vahingoittuneet.
Asenna moduuli toiseen korttipaikkaan.
7TENM DDCS controller comm | Sy6ttoyksikon ja ulkoisen saati- | Tarkista sdatimen tila. Lisatietoja on saa-
loss men valinen DDCS-yhteys timen kayttdoppaissa.
Ohjelmoitava (valokuituyhteys) on katkennut. | T5rkista parametriryhman 160 DDCS
vikatoiminto: 160.59 communication asetukset.
DDCS controller comm . . . .
loss action Tarkista kaapelikytkennat. Vaihda kaape-
lit tarvittaessa.
7TE13 Incompatible option Lisdvarustemoduuli ei ole Katso apukoodi. Koodi ilmaisee liitdnnan,

module

tuettu. (Esimerkiksi tyypin
Fxxx-xx-M kenttavaylasovitin-
moduulit eivat ole tuettuja.)

johon yhteensopimaton moduuli on lii-
tetty: 1: kenttavaylaliitanta A, 2: Kentta-
vaylaliitanta B.

Korvaa moduuli tuetulla tyypilla.
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Koodi |Vika Syy Korjaustoimet
(heksa)
8E00 Overvoltage Verkkojannite on yli 120 % Tarkista, etta parametrin 795.017 Supply
parametrin 195.01 Supply vol- | voltage arvo on maaritetty kaytdssa ole-
tage arvosta yli 0,5 sekunnin van syéttéjannitteen mukaan.
ajan. Apukoodi ilmoittaa, mista diodisyottdyksi-
kdsta on kysymys (15: yksittdainen diodi-
syo6ttoyksikko tai ensimmainen
rinnankytketyista diodisyottdyksikodista,
16: toinen rinnankytketyista diodisyotto-
yksikoista).
8E06 Al supervision Jokin analoginen signaali on Tarkista, onko tapahtumalokissa apukoo-
Ohjelmoitava ylittanyt tai alittanut analogiatu- | dia (muoto: XXXX XYZZ). Y ilmaisee
vikatoiminto: 172.03 Al lolle asetetut rajat. tulon paikan (0: ohjausyksikko, 1: 1/0-
supervision function laajennusmoduuli 1, 2: 1/O-laajennusmo-
duuli 2, 3: I/O-laajennusmoduuli 3). ZZ
ilmaisee rajan (01: Al1 alle alarajan,
02: Al1 yli ylarajan, 03: Al2 alle alarajan,
04: AI2 yli ylarajan).
Tarkista analogiatulon signaalin taso.
Tarkista tuloon kytketyt johdot.
Tarkista parametrirynméassa 712 Stan-
dard Al maaritetyt tulon minimi- ja maksi-
mirajat.
9EO01 External fault 1 Vika ulkoisessa laitteessa 1. Tarkasta ulkoinen laite.
(Muokattava viestiteksti) Tarkista parametrin 131.01 External
Ohjelmoitava vikatoiminto: event 1 source asetus.
131.01 External event 1
source
131.02 External event 1
type
9E02 External fault 2 Vika ulkoisessa laitteessa 2. Tarkasta ulkoinen laite.
(Muokattava viestiteksti) Tarkista parametrin 131.03 External
Ohjelmoitava vikatoiminto: event 2 source asetus.
131.03 External event 2
source
131.04 External event 2
type
9EO03 External fault 3 Vika ulkoisessa laitteessa 3. Tarkasta ulkoinen laite.
(Muokattava viestiteksti) Tarkista parametrin 131.05 External
Ohjelmoitava vikatoiminto: event 3 source asetus.
131.05 External event 3
source
131.06 External event 3
type
9E04 External fault 4 Vika ulkoisessa laitteessa 4. Tarkasta ulkoinen laite.
(Muokattava viestiteksti) Tarkista parametrin 131.07 External
Ohjelmoitava vikatoiminto: event 4 source asetus.
131.07 External event 4
source
131.08 External event 4
type
9E0S5 External fault 5 Vika ulkoisessa laitteessa 5. Tarkasta ulkoinen laite.
(Muokattava viestiteksti) Tarkista parametrin 131.09 External
Ohjelmoitava vikatoiminto: event 5 source asetus.
131.09 External event 5
source
131.10 External event 5
type
FEOO FB A force trip Vikalaukaisukomento on vas- | Tarkista ohjelmoitavan logiikan antamat

taanotettu kenttavaylasovitti-
men A kautta.

vikatiedot.
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Koodi |Vika Syy Korjaustoimet

(heksa)

FEO1 FB B force trip Vikalaukaisukomento on vas- | Tarkista ohjelmoitavan logiikan antamat
taanotettu kenttavaylasovitti- | vikatiedot.
men B kautta.

FEO3 Safe torque off 1 loss | Joitakin STO-liittimia ei ole kyt- | Katso apukoodi. Koodi siséltaa paikkatie-
ketty. toa erityisesti rinnan kytketyissa moduu-
Huomaa: Diodisy®ttdyksikk- leissa. 32-bittiseksi binaariluvuksi
jen STO-liittimet eivét ole aitoja muunnettuna koodin bitit iimaisevat seu-
suojaustoimintoja. raavat tied.Ot:. .

FEO4 Safe torque off 2 loss | Joitakin STO-liittimia ei ole kyt- 31...28: Viallisen moduulin numero

ketty.

Huomaa: Diodisy6ttoyksikkd-
jen STO-liittimet eivat ole aitoja
suojaustoimintoja.

(0...11, desimaali). 1111: Ristiriidassa ole-
van ohjausyksikén ja moduulien
STO_ACT-tilat.

27: Moduulien STO_ACT-tila

26: Ohjausyksikon STO_ACT-tila.

25: Ohjausyksikén STO1

24: Ohjausyksikén STO2

23...12: Moduulien 12...1 STO1 (jarjes-
telmasta puuttuvien moduulien bittien
arvoksi asetetaan 1)

11...0: Moduulien 12...1 STO2 (jarjestel-
masta puuttuvien moduulien bittien
arvoksi asetetaan 1).
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Kenttavaylaohjaus
kenttavaylasovittimen kautta

Yleista

Tassa luvussa kerrotaan syottoyksikon ohjaamisesta ulkoisilla laitteilla tiedonsiirtoverkon
(kenttavaylan) kautta lisdvarusteena saatavan kenttavaylasovitinmoduulin avulla.
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Jarjestelman yleiskuvaus

Kayttaja voi ohjata diodisyottdyksikkoa kenttavaylaliitdnnan kautta, jos yksikdssa on lisdva-
rusteena hankittava kenttavaylasovitin (esimerkiksi lisdvaruste +K454). Talloin syottoyksikkd
voidaan kytkea ulkoiseen ohjausjarjestelmaan sarjaliikenneliitannan kautta. Kenttavaylasovi-
tin voidaan asentaa mihin tahansa ohjausyksikdn vapaaseen korttipaikkaan.

I = I I I Kenttavaylaohjain

| Kenttavayla

ACS880 Muut
laitteet

Ohjausyksikkoon
asennettu tyypin Fxxx
kenttavaylasovitin

Datavirta
<¢—— Ohjaussana (CW) ———

Prosessi-I/O (jaksoittainen)
Tilasana (SW) —
Oloarvot —

-

Parametrien luku- ja kirjoituspyynnét/-vasteet Pr_osessi—I(O (j_aks_oittainen)
> tai huoltoviestit (ei-

jaksoittainen)

Diodisyottoyksikkd voidaan asettaa vastaanottamaan ohjaustiedot kenttavaylaliitdnnan
kautta. Vaihtoehtoisesti ohjaus voidaan jakaa kenttavaylaliitdnnan ja muiden kaytettavissa
olevien lahteiden, esimerkiksi digitaali- ja analogiatulojen, kesken.

Kenttavaylasovittimia on saatavana eri sarjaliikennejarjestelmia ja -protokollia varten, esi-
merkiksi
* CANopen (FCAN-01-sovitin)

* ControlNet (FCNA-01-sovitin)

* DeviceNet (FDNA-01-sovitin)

¢ EtherCAT (FECA-01-sovitin)

* EtherNet/IP (FENA-11- tai FENA-21-sovitin)

*  Modbus/RTU (FSCA-01-sovitin)

*  Modbus/TCP (FENA-11- tai FENA-21-sovitin)

* POWERLINK (FEPL-02-sovitin)

* PROFIBUS DP (FPBA-01-sovitin)

* PROFINET IO (FENA-11- tai FENA-21-sovitin).

Huomautus: Taman luvun teksti ja esimerkit kuvaavat yhden kenttavaylasovittimen

(FBA A) asetusten maarittamista parametreilla 150.07...150.21 sekd parametriryhmilla
151...153. Jos kokoonpanossa on toinen kenttavaylasovitin (FBA B), sen asetukset maari-
tetdan samaan tapaan parametreilla 150.317...150.51 seka parametriryhmilla 154...156.
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Huomautus: Jos Ethernet-sovitinta FENA-xx kaytetaan Ethernet-tyokaluverkon ja Drive
composer -PC-tydkalun verkkosovittimena, kayta FENA-xx-sovitinta kenttavaylan sovitti-
mena B. Maaritd FENA-xx-sovittimen asetukset parametreilla 150.37...150.51 ja paramet-
riryhmilla 154...156. Normaalitilanteessa kayta kenttavaylan sovitinmoduulia kenttavaylan
sovittimena A. Katso Ethernet tool network for ACS880 drives application guide
(3AUA0000125635, englanninkielinen) ja FENA-01/-11 Ethernet adapter module user’s
manual (3AUA0000093568, englanninkielinen).

Yleista kenttavaylaohjausliitannasta

Kenttavaylajarjestelman ja diodisyottoyksikon valisessa jaksoittaisessa tiedonsiirrossa
kaytetdan 16/32-bittisia tulon ja 1ahdén datasanoja. Diodisy6ttoyksikkd tukee enintdan 12
datasanan (16-bittinen) kayttéa kumpaankin suuntaan.

Diodisyottoyksikdsta kenttavaylaohjaimeen lahetettava data maaritetdan parametreissa
152.01 FBA A data in1...1562.12 FBA A data in12. Kenttavaylaohjaimesta diodisyottoyksik-
koon lahetettava data maaritetdan parametreissa 153.07 FBA data out1...1563.12 FBA
data out12.

Ohjaussana ja tilasana

Ohjaussana on yleisin tapa, jolla diodisy6ttéyksikkda ohjataan kenttavaylajarjestelmasta.
Kenttavaylan isantdasema lahettaa sen diodisyottoyksikkdon sovitinmoduulin kautta. Dio-
disyottoyksikko vaihtaa tilasta toiseen ohjaussanan bittikoodattujen ohjeiden mukaisesti ja
palauttaa tilatiedon isantaan tilasanassa.

Ohjaussanan ja tilasanan sisaltdéa kasitellaan tarkemmin sivuilla 186 ja 7188.

Jos parametrin 150.12 FBA A debug mode arvo on Fast, kenttavaylasta vastaanotettu
ohjaussana nakyy parametrissa 150.13 FBA A control word ja kenttavaylaverkkoon lahe-
tetty tilasana parametrissa 750.716 FBA A status word.

Oloarvot

Oloarvot ovat 16-bittisid sanoja, jotka sisaltavat tietoa diodisyottoyksikon toiminnasta.

Jos parametrin 150.12 FBA A debug mode arvo on Fast, kenttavaylaan lahetettavat oloar-
vot nakyvat parametreissa 150.17 FBA A actual value 1ja 150.18 FBA A actual value 2.
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Kenttavaylan ohjaussanan sisalto

Bitti

Nimi

Arvo

Kuvaus

0

ON/OFF

1

DxD-moduulit: Jos joko ON/OFF (bitti 0) tai Start (bitti 3) on 1:
1. Latauskontaktorin paallekytkenta.
2. Lataus.

3. Latauskontaktorin poiskytkenté ja paakontaktorin/-katkaisijan paalle-
kytkenta. Lataus ei ole kaytossa kaikissa yksikoissa. Katso kohta
DxD-syéttéyksikon lataaminen sivulla 35.

DxT-moduulit: Jos joko ON/OFF (bitti 0) tai Start (bitti 3) on 1:
1. Sulje paakontaktori/katkaisija ja lataa tasajannitekisko.
2. Valmis toimintaan.

Jos sekd ON/OFF (bitti 0) tai Start (bitti 3) ovat O:
Latauskontaktorin ja paakontaktorin/-katkaisijan poiskytkenta.

Off2 control

Jatka kayttoa (OFF2 ei ole aktiivinen).

Hatapysaytys, paakontaktori auki.

Off3 control

Jatka kayttoa (OFF3 ei ole aktiivinen).

Hatapysaytys, paakontaktori auki.

Start

Al o~ —~

DxD-moduulit: Jos joko ON/OFF (bitti 0) tai Start (bitti 3) on 1:
1. Latauskontaktorin paallekytkenta.
2. Lataus.

3. Latauskontaktorin poiskytkenta ja paakontaktorin/-katkaisijan paalle-
kytkenta. Lataus ei ole kdytossa kaikissa yksikoissa. Katso kohta
DxD-syéttéyksikon lataaminen sivulla 35.

DxT-moduulit: Jos joko ON/OFF (bitti 0) tai Start (bitti 3) on 1:
1. Sulje paakontaktori/katkaisija ja lataa tasajannitekisko.
2. Valmis toimintaan.

Jos seka Run (bitti 0) etta Start (bitti 3) on O:
Latauskontaktorin ja pdakontaktorin/-katkaisijan poiskytkenta.

Ei kaytossa.

Ei kdytossa.

Ei kaytossa.

Ei kaytossa.

Ei kaytossa.

Ei kaytossa.

Reset

1
v
-—

Aktiivisen vian kuittaus.

— (ei nollausta)

Ei kaytossa.

Ei kdytossa.

Ei kaytossa.

Ei kdytossa.

10

Remote cmd

Ohjauspaikka: etaohjauspaikka (EXT1 tai EXT2).

Ohjauspaikka: paikallisohjauspaikka.

11

Ext ctrl loc

| O|~|O|—~|O||O|OC|O|~|O|~|Of~-~

Valitse ulkoinen ohjauspaikka ULK2. On kaytdssa, jos ohjauspaikka on
parametroitu kenttavaylasta valittavaksi.

Valitse ulkoinen ohjauspaikka ULK1. On kaytdssa, jos ohjauspaikka on
parametroitu kenttavaylasta valittavaksi.

12

User bit 0

Kayttajan bitti 0 ulkoisesta ohjauspaikasta.

Kayttajan bitti 0 ulkoisesta ohjauspaikasta.
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Bitti Nimi Arvo Kuvaus

13 User bit 1 1 Kayttajan bitti 1 ulkoisesta ohjauspaikasta.
0 Kayttajan bitti 1 ulkoisesta ohjauspaikasta.

14 User bit 2 1 Kayttajan bitti 2 ulkoisesta ohjauspaikasta.
0 Kayttajan bitti 2 ulkoisesta ohjauspaikasta.

15 User bit 3 1 Kayttajan bitti 3 ulkoisesta ohjauspaikasta.
0 Kayttajan bitti 3 ulkoisesta ohjauspaikasta.
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Kenttavaylan tilasanan sisalto

Bitti Nimi Arvo Kuvaus

0 Ready to switch | 1 Valmis jannitteen kytkentaan.

ON Huomautus: Jos sy6ttoyksikon virta on katkaistu, Start enable -
komennon on oltava aktiivisena, jotta Ready to switch ON = 1. Jos
syottdyksikon virta on kytkettynd, Ready to switch ON = 1 riippumatta
Start enable -komennon tilasta.

0 Ei valmis jannitteen kytkentaan.
1 Ready run 1 Valmis toimintaan. Start-komento on aktiivinen ja paakontaktori kiinni.
0 Start-komentoa ei ole annettu tai paakontaktori on auki.
2 Ready ref 1 Toiminta on sallittu.
0 Toiminta on estetty.
3 Tripped 1 Vika
0 Ei vikaa aktiivisena.
4 - 1 Ei kaytossa.
0 Ei kaytossa.
5 - 1 Ei kaytossa.
0 Ei kaytossa.
6 - 1 Ei kaytossa.
0 Ei kaytossa.
7 Warning 1 Varoitus on aktiivinen.
0 Ei aktiivista varoitusta.

8 Operating 1 DxT-moduulin tyristorit moduloivat, latauksen aikana tai kun sy6ttdyk-
sikko ei ole kdynnissa. Latauksen aikana tyristorit johtavat jo virtaa,
mutta DC-jannite ei ole viela noussut Valmius ohjeeseen -tasolle.

0 DxT-moduulin tyristorit eivat moduloi.
9 Remote 1 Ohjauspaikka: etaohjauspaikka (EXT1 tai EXT2).
0 Ohjauspaikka: paikallisohjauspaikka.
10 Ready for load |1 Valmis kuormitettavaksi.
0 Ei valmis kuormitettavaksi.
1" User bit 0 1 Katso parametri 706.30 MSW bit 11 sel.
0 Katso parametri 706.30 MSW bit 11 sel.
12 User bit 1 1 Katso parametri 706.31 MSW bit 12 sel.
0 Katso parametri 706.31 MSW bit 12 sel.
13 User bit 2 1 Katso parametri 706.32 MSW bit 13 sel.
0 Katso parametri 106.32 MSW bit 13 sel.

14 Charging 1 Lataustila on aktiivinen. Katso kohta DxD-syéttoyksikoén lataaminen

sivulla 35.
0 Lataustila ei ole aktiivinen. Katso kohta DxD-syéttéyksikén lataaminen
sivulla 35.
15 User bit 3 1 Katso parametri 706.33 MSW bit 15 sel.
0 Katso parametri 706.33 MSW bit 15 sel.




Tilakaavio

POWER ON

\/

SWITCH-ON

Kenttdvayldohjaus kenttdvéyldsovittimen kautta

INHBITED <

|
kayntilupa = 1

v

READY TO

SWITCH ON

CW = x111
tai 111x

CW = 0xx0

OPERATION

kayntilupa =0

ENABLED

SWITCH-ON INHIBITED

FAULT

mista tahansa tilasta

|
FAULT

v

FAULT

RESET

Merkintatapa:

xxx: mika tahansa bittiarvojen yhdistelma.

SW: 106.11 Main status word
CW: 106.01 Main control word

SW = xxxx xxxx xxxx 0000

Lukitukset estavat kadynnistyksen ja latauksen.

READY TO SWITCH ON

SW = xxxx xxxx xxxx 0001

Paakontaktori auki. Ei kdynnistyksen tai latauksen estavia aktiivisia lukituksia.

OPERATION ENABLED

SW = xxxx xxxx xxxx 0111

Ladattu ja kdynnissa. Jos DxD-muuttajassa on ulkoinen latauspiiri,
SW = x1xx xxxx xxxx 0001 nakyy latauksen aikana hieman ennen kayttotilaan siirtymista.

FAULT

SW = xxxx xxxx xxxx 1000

Modulointi pysatytetty, pdakontaktori auki.
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Diodisyottoyksikon maarittaminen kenttavaylaohjausta
varten

Ennen kuin diodisyottoyksikkd konfiguroidaan kenttavaylaohjausta varten, sovitinmoduuli
on asennettava mekaanisesti ja sahkoisesti kenttavaylasovittimen kdyttéoppaassa annet-
tujen ohjeiden mukaan.

Huomautus: Paakontaktori ja syottoyksikkd voidaan kytkea paalle ja pois kenttavaylan
kautta vain, kun digitaalituloa DI2 (oletusarvo) kayttava Run enable -komento on aktiivi-
sena (1). Ehto toteutuu silloin, kun kayttékytkin [S11] on asennossa (1).

1.
2.

10.

11.

Kytke diodisyottoyksikon virta.

Ota kayttoon diodisyo6ttoyksikon ja kenttavaylasovitinmoduulin valinen tiedonsiirto
asettamalla parametrin 750.01 FBA A enable arvoksi Option slot 1.

Valitse parametrilla 150.02 FBA A comm loss func, kuinka diodisy6ttoyksikkd reagoi
kenttavaylatiedonsiirron katkokseen.

Huomautus: Tama toiminto valvoo seka kenttavaylaisannan ja sovitinmoduulin
valista tiedonsiirtoa etta sovitinmoduulin ja diodisyottoyksikon valista tiedonsiirtoa.

Maarita parametrilla 150.03 FBA A comm loss t out tiedonsiirtokatkon havaitsemisen
ja valitun toiminnon valinen aika.

Valitse sovelluskohtaiset arvot muille rynman 750 FBA parametreille.

Aseta kenttavaylasovitinmoduulin konfigurointiparametrit ryhmassa 751 FBA A set-
tings. Aseta vahintaan tarvittava osoite ja tiedonsiirtoprofiili. Aseta profiiliksi Iapinakyva
16 -tila.

Huomautus: Parametrien numerot ja nimet vaihtelevat sen mukaan, miten eri kentta-
vaylasovittimet kayttavat parametreja.

Esimerkki: Jos kaytossa on FPBA-sovitin, maarita parametrin 157.05 Profile arvoksi
Trans16.

Maarita diodisyottoyksikkdon siirretyt ja siitd saadut prosessitiedot parametriryhmissa
152 FBA A data in ja 153 FBA A data out.

Huomautus: Sovitinmoduuli maarittaa tilasanan ja ohjaussanan automaattisesti para-
metreihin 152.07 ja 153.01.

Tallenna sopivat parametriarvot pysyvaismuistiin asettamalla parametrin 196.07 Para-
meter save manually arvoksi Save.

Vahvista parametriryhmissa 151, 152 ja 153 tehdyt asetukset asettamalla parametrin
1561.27 FBA A par refresh arvoksi Configure.

Valitse kenttavaylasovitin A kaynnistys- ja pysaytyskomentojen lahteeksi ulkoiselle
ohjauspaikalle EXT1 maarittdmalla parametrin 720.01 Ext1 commands arvoksi Field-
bus A.

Aseta asianmukaiset ohjausparametrit ohjaamaan diodisy6ttoyksikkda sovelluksen
tarpeiden mukaan.
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Diodisyottoyksikon ja vaihtosuuntaajayksikon valisen
tiedonsiirron maarittaminen

Kytke valokuitukaapelit vaihtosuuntaajayksikon DDCS-portin (parametri 60.71 INU-LSU
communication port) ja diodisy6ttdyksikon DDCS-ohjainportin (parametri 160.571 DDCS
controller comm port) valiin. Diodisyottoyksikossa kaytetaan esimerkiksi ZCU-ohjausyksi-
kdn kanssa paikkaa 3A, ja vaihtosuuntaajayksikdssa kaytetaan BCU-x2-ohjausyksikon
RDCO-liitantayksikon kanavaa CH1.

Jos ACS880-07-taajuusmuuttajan diodisyottdyksikdon parametrin 195.20 HW options
word 1 bitin 11 arvoksi asetetaan Yes, kaikkien seuraavassa lueteltujen diodisyottoyksikon
parametrien arvot muuttuvat automaattisesti oikeiksi:

Diodisyottoyksikon parametri Asetus

120.01 Ext1 commands DDCS controller

120.02 Ext1 start trigger Level

120.12 Run enable 1 DI2

160.58 DDCS controller comm loss time Maarita aika, esimerkiksi 100 ms.

160.51 DDCS controller comm port Maarita kaytettava portti. Esimerkiksi ZCU-ohjausyk-
sikdn kanssa kaytetdan paikkaa 3A, ja BCU-ohjaus-
yksikon kanssa kaytetaan RDCO:n kanavaa CHO.

161.51 Data set 11 data 1 selection SW 16bit

162.51 Data set 10 data 1 selection CW 16bit

Jos ACS880-07-taajuusmuuttajan vaihtosuuntaajayksikdn parametrin 95.20 HW options
word 1 bitin 11 arvoksi asetetaan Yes, kaikkien seuraavassa lueteltujen vaihtosuuntaaja-
yksikén parametrien arvot muuttuvat automaattisesti oikeiksi:

Vaihtosuuntaajayksikon parametri Asetus
60.71 INU-LSU communication port RDCO CH1
60.81 LSU control On

61.151 INU-LSU data set 10 data 1 sel LSU CW
62.151 INU-LSU data set 11 data 1 sel SW 16bit

Diodisyottoyksikosta lahetettavat tiedot maaritetdan diodisyottoyksikon parametreissa
161.51 Data set 11 data 1 selection...161.74 Data set 25 data 3 selection. Tietojen vas-
taanotto tapahtuu parametreilla 162.57 Data set 10 data 1 selection...162.74 Data set 24
data 3 selection.

Diodisyottoyksikkdon lahetettavat tiedot maaritetdan vaihtosuuntaajayksikon paramet-
reissa 61.151...61.186. Tietojen vastaanotto tapahtuu parametreilla 62.151...62.174.

Vaihtosuuntaajayksikkd ohjaa diodisyottoyksikkéa edella lueteltujen asetusten avulla. Dio-
disyottoyksikkd saa siis ohjaussanan vaihtosuuntaajayksikoltd ja lahettaa tilasanan vaih-
tosuuntaajayksikkdon.

Huomautus: Ohjausohjelma tarvitsee edelleen Run enable -komennon digitaalitulosta
DI2 (oletusarvo), joka on yleensa kytketty diodisyottoyksikon ovikytkimeen.
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Taajuusmuuttajien valinen
liitanta

Tama ohjelmaversio ei tue taajuusmuuttajien valista liitantaa.
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Lisatietoja
Tuotteita ja palveluita koskevat tiedustelut

Kaikki tuotetta koskevat tiedustelut on osoitettava ABB Oy:n paikalliselle edustajalle. Liita
mukaan tuotteen tyyppikoodi ja sarjanumero. Suomea koskevat yhteystiedot ovat tdman
kayttdoppaan takakannessa. Muuta maailmaa koskevat yhteystiedot ovat Internet-
osoitteessa www.abb.com/searchchannels.

Tuotekoulutus

Lisatietoja ABB:n tuotekoulutuksesta saat Internet-osoitteesta new.abb.com/service/training.

ABB:n kayttooppaita koskeva palaute

Otamme mielellamme vastaan kayttéoppaitamme koskevaa palautetta. Siirry osoitteeseen
new.abb.com/drives/manuals-feedback-form.

Internetin asiakirja-arkisto (Document Library)

Oppaat ja muut tuotetiedot ovat saatavina PDF-muodossa osoitteessa
www.abb.com/drives/documents.



http://www.abb.com/searchchannels
http://new.abb.com/service/training
http://new.abb.com/drives/manuals-feedback-form
http://www.abb.com/drives/documents

Ota yhteytta
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www.abb.com/drivespartners
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