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Guvenlik talimatlari

Bu bolumun igindekiler

Bu bolim, suricuyl calistirirken, kurulum ve servis islemlerini yaparken izlemeniz
gereken glvenlik talimatlarini igerir. Bu talimatlara uyulmamasi, fiziksel
yaralanmalara veya olimlere yol agabilir ya da suriicl, motor veya tahrik edilen
ekipman hasar gérebilir. Unite (izerinde galismadan énce guivenlik talimatlarini
okuyun.

Uyarilarin kullanimi

Uyarilar, sizi 6nemli yaralanma veya 6lim ve/veya donanim hasari olabilecek
durumlar hakkinda uyarir ve tehlikeden kaginmaniz i¢in éneriler verir. Bu kilavuzda
asagidaki uyari simgeleri kullanilimistir:

Elektrik uyanis, fiziksel yaralanmalara ve/veya ekipman hasarina yol
acabilen elektrikten kaynaklanan tehlikeler konusunda uyarir.

ve/veya ekipmana yonelik hasar durumlarinda kullanilir.

Elektrostatik hassas cihazlar uyarisi, ekipmana zarar verebilecek
‘ \ elektrostatik bosalmalara karsi uyarir.

2 Genel uyari, elektriksel olmayan yollardan olusabilecek fiziki yaralanma

Sicak ylizey uyarisi, bilesenlerin dokunuldugunda yaniklara neden
olabilecek kadar sicak ylizeylerine karsi uyarir.

Glivenlik talimatlari
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Kurulum ve bakim glivenligi

Elektriksel glivenlik

Bu uyarilar, surlcu, motor kablosu ve motor Gizerinde ¢alisma yapan Kisiler igindir.

UYARI! Asagidaki talimatlara uyulmamasi, fiziksel yaralanmalara veya 6limlere yol
acabilir ya da ekipman hasar gorebilir.

e Siirucunin bakimi sadece yetkili bir elektrik teknisyeni tarafindan
yapilmahlidir.

e  Girig gerilimi verildiginde stricl, motor kablosu ve motor tzerinde higbir islem
yapmayin. Giris glictinu kestikten sonra stirlicti, motor kablosu veya motor
Uzerinde start etmeden 6nce ara devre kondansatorlerinin yuku bosaltmalari
icin 5 dakika bekleyin.

Multimetreyle asagidakileri her zaman 6l¢in (en az 1 Mohm empedans):

1. U1, V1 ve W1 adli surlcu giris fazlari ve kasa arasindaki gerilimin OV'a yakin
oldugunu.

2. UDC+ ve UDC- terminalleri ve kasa arasindaki gerilimin 0V'a yakin
oldugunu.

e  SUlrlcu veya harici kontrol devrelerine eneriji verilirken kontrol kablolari Gzerinde
islem yapmayin. Disaridan beslenen kontrol devreleri, strlct Gzerindeki ana
guc¢ kesilmis bile olsa suricu icinde tehlikeli gerilimlere neden olabilir.

e  SUrlcu veya surlcu modulleri Gzerinde yalitim veya gerilim dayanim testleri
yapmayin.

Not:

e Motor galisiyor olsa da, olmasa da giris glicu verildigi zaman surtcl Gzerindeki
motor kablo terminalleri tehlikeli ylksek bir gerilim alirlar.

e Fren kontrol terminalleri (UDC+, UDC-, R+ ve R- terminalleri) tehlikeli bir DC
gerilim (500 V Uzeri) tasirlar.

e Harici kablolamaya bagli olarak tehlikeli gerilimler (115 V, 220 V veya 230 V)
sUrliciinln réle gikiglari (X2) veya STO AKTIF (X6) terminallerinde de
bulunabilir.

STO AKTIF islevi, ana ve yardimci devrelerdeki gerilimi ortadan kaldirmaz.

Glivenlik talimatlari
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Topraklama

/N

Bu talimatlar, striictiniin topraklanmasindan sorumlu olan tiim kisiler icin gecerlidir.

UYARI! Asagidaki talimatlara uyulmadigi takdirde fiziksel yaralanma, 6lum, yuksek
elektromanyetik parazit ve donanim arizasi olabilir:

Surdcu, motor ve yardimci ekipmani topraklayarak tim kosullarda personelin
glvenligini saglayin ve elektromanyetik emisyon ve paraziti azaltin.

Topraklama iletkenlerinin guivenlik yonetmelikleri tarafindan belirtilen boyutlara
uygun olmasina dikkat edin.

Birden fazla sirticl olan sistemlerde, tim striculeri ayri ayri koruyucu toprak
(PE) hattina baglayin.

EMC emisyonlarinin minimum duzeye indirilmesi gereken yerlerde
elektromanyetik parazitleri bastirmak i¢in kabin gegisindeki kablo girislerine
360° yuksek frekans topraklama islemi uygulayin. Ayrica guvenlik
yonetmeliklerine uyum saglamak i¢in kablo ekranlarini da koruyucu toprak
(PE) hattina baglayin.

Not:

Gug¢ kablosu blendajlari, yalnizca glvenlik ydnetmeliklerine uygun boyutta
olduklari zaman donanim topraklama iletkeni olarak kullanilabilirler.

SurGctnin normal sizinti akimi 3,5 mA AC veya 10 mA DC lzerinde oldugu
icin, EN 61800-5-1, 4.3.5.5.2. uyarinca sabit bir koruyucu topraklama
baglantisi gereklidir.

Glivenlik talimatlari
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Sabit miknatisli motor slirticiiler

Bunlar sabit miknatisli motor suricliler ile ilgili ek uyarilardir.

da ekipman hasar goérebilir.

c UYARI! Talimatlara uyulmamasi, fiziksel yaralanmalara veya 6limlere yol acabilir ya

Sabit miknatisli motor donerken suricu Gzerinde galismayin. Ayrica besleme
guci kesildigi ve surtcu durduruldugu zaman, dénmekte olan sabit miknatisli
motor surliclnin ara devresine eneriji verir ve besleme baglantilarina gerilim
saglanir.

Surdclyu kurarken ve lzerinde bakim yapmadan 6nce:

Motoru durdurun.

Adim 1 veya 2'ye gore veya mumkuinse her iki adima gore, suricu gug
terminallerinde gerilim olmamasina dikkat edin.

. Motoru slrlictden bir glivenlik anahtari veya bagka bir yontem ile ayirin. Sartci

giris, cikis veya DC terminallerinde (U1, V1, W1, U2, V2, W2, UDC+, UDC-)
gerilim olmadigini dogrulamak icin dlgim yapin.

Motorun galigma sirasinda donmeyecek durumda olmasini saglayin. Hidrolik
surinmeli surtculer gibi herhangi bir bagka sistemin motoru dogrudan veya kece,
nip, halat vb. gibi bir mekanik baglantiyla motoru dondirememelidir. Strtcu giris,
cikis veya DC terminallerinde (U1, V1, W1, U2, V2, W2, UDC+, UDC-) gerilim
olmadigini dogrulamak igin dlgim yapin. Siricl ¢ikis terminallerini birbirine ve
PE hattina baglayarak gegici olarak topraklayin.

Glivenlik talimatlari
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Genel glvenlik

AV

Bu talimatlar, strlclyu kuran ve servis islemlerini yapan tim kisiler igin
hazirlanmistir.

UYARI! Asagidaki talimatlara uyulmamasi, fiziksel yaralanmalara veya olimlere
yol acabilir ya da ekipman hasar gorebilir.

e - SUrdcu moduling, tst kisma ve Unitenin tabanina takili kaldirma kulaklarini
kullanarak kaldirin.

hareket ettirilirken ve kurulum ile bakim igi esnasinda yere dusmediginden
emin olun: Destek ayaklarini, her bir ayaga asagi dogru biraz basarak (1, 2)
ve kenara dondurerek agin. Mimkin oldugunda, moduli ayrica zincirlerle
tespitleyin.

- Sdrtct modulini (A) yana yatirmayin. Strict modili son derece agir olup
(160kg [350 pound]) agirhik merkezi yiiksektir. Modil yaklasik 5 derece
kadar yanlara egilirse devrilecektir. Egimli bir zemin izerinde modulu
gbzetimsiz birakmayin.

3AUA0000086323

Glivenlik talimatlari
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- Surict modulind kabin igerisine dogru ittirin ve kabini dikkatlice tercihen
asagida gosterilen sekilde birinden yarim alarak ¢ekin. Modulin arkasi
Uzerine dismesini engellemek lzere, modulln altinda bir ayaginiz ile sabit
basing uygulayin. Ayak yaralanmasini dnlemek icin metal burunlu emniyet
ayakkabilarini kullanin. Rampayi, sabitleme vidasinin yanindaki rampa
Uzerinde igaretlenen maksimum ylksekligi agan sutun kaide yiksekliklerinde
kullanmayin. (Maksimum sutun kaide yuksekligi, teleskopik rampa en kisa
durumdayken, 50 mm olup, rampanin en uzun durumdayken, 150 mm'dir.)
Rampanin iki sabitleme vidasini sikigtirin.

3AUA0000086323

Sicak yluzeylere dikkat edin. Gug yariiletkenlerinin sogutma bloklari gibi bazi
parcalar, gl¢ kaynagi ayrildiktan sonra bile bir sureligine sicak kalirlar.

Delik ve frezelerdeki tozlarin kurulum sirasinda sirticu igine girmemesine
dikkat edin. Birim icindeki elektrik iletebilen toz, hasar veya arizaya neden
olabilir.

Yeterli soguma saglayin.

Siriclyu perginleyerek veya kaynak yaparak baglamayin.

Fiber optik kablolar

optik kablolar hasar gorebilir:

c UYARI! Asagidaki talimatlara uyulmamasi, ekipman arizasina yol acgabilir ve fiber

Fiber optik kablolari dikkatli tutun. Optik kablolari sékerken her zaman
konektorl tutun, kablodan tutarak gekmeyin. Fiberler kirlenmeye karsi son
derece hassas olduklari icin fiber uclarina ciplak elle dokunmayin. izin verilen
minimum bukulme yarigapi 35 mm'dir (1,4 ing).

Glivenlik talimatlari
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Basili devre kartlari

‘ UYARI! Asagidaki talimatlara uyulmamasi, basili devre kartlarinda hasara yol

A acabilir:

e Urlnleri tasirken topraklama el bandi kullanin. Kartlara gereksiz olarak
dokunmayin. Basili devre kartlarinda elektrostatik bosalmaya kargi hassas
bilesenler bulunur.

Guvenli devreye alma ve caligtirma

Genel giivenlik

Bu uyarilar, surlcuyd ¢alistirma islemini planlayanlar veya suricu ¢alistiranlar igin
hazirlanmistir.

UYARI! Asagidaki talimatlara uyulmamasi, fiziksel yaralanmalara veya dlimlere
yol agabilir ya da ekipman hasar gorebilir.

e Siriclyu ayarlamadan ve hizmete almadan 6nce, motor ve tahrik edilen tim
ekipmanin slrdcunun tum hiz araliklarinda ¢alismaya uygun oldugundan emin
olun. Sirucu, motorun dogrudan elektrik hattina baglanmasiyla, saglanan
hizlarin altinda ve Ustlinde ¢alismasi igin ayarlanabilir.

e Tehlikeli durumlar olusursa surtci kontrol programinin herhangi bir otomatik
hata resetleme islevini etkinlestirmeyin. Etkinlestirildiklerinde, bu fonksiyonlar
surdcuyu resetler ve hatadan sonra galismaya devam eder.

e Motoru AC kontaktoér veya kesme cihaziyla kontrol etmeyin; bunun yerine
kontrol panelindeki (D ve @ tuslarini veya siriiciinin GC karti araciligiyla
komutlari kullanin. DC kondansatorlerinin izin verilen maksimum sarj dongusdu,
yani gUg vererek ¢alistirma, on dakikada bestir.

Not:

e  Start komutu igin harici bir besleme segcilirse ve ON konumundaysa, suricu 3
kablolu (pals) start/stop igin konfigire edilmediyse, giris geriliminin kesilmesi
veya hatanin resetlenmesinden sonra derhal ¢alisacaktir.

e Kontrol konumu lokal olarak ayarlanmadiysa, kontrol panelindeki durdurma
tusu srdclyt durdurmaz.

Sabit miknatisli motor siriciiler

UYARI! Motoru nominal devir tGzerinde c¢alistirmayin. Motorun asiri hiz yapmasi,
yuksek gerilime neden olur ve siriclnin ara devresindeki kondansatorler hasar
gorebilir veya patlayabilir.

Glivenlik talimatlari
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El kitabina giris

Bu bolumun igindekiler

Hedef kitle

Bu bolimde kilavuzun hedef kitlesi ve kilavuzun igerigi anlatiimistir. Kilavuz
surdcinun teslimat, kurulum ve devreye alinmasinin kontrolliine yonelik adimlardan
olusan bir akis semasi icermektedir. Akis semasi, bu kilavuz ve diger kilavuzdaki
bdlimlere/kisimlara referanslar vermektedir.

Bu kilavuz asagidaki isleri yapan kisiler i¢in tasarlanmigtir:

* sUrlcu modilunin kabin mekanizmasini planlayan ve moduli kullanici tarafindan
belirlenmis bir kabine kuran

* bir siriict kabininin elektriksel kurulumunu planlayan

* sirlcu kabininin mekanik kurulumuna, kabine kurulu strtcuye yonelik gl¢ ve
kontrol kablolari baglantisi ve strlcinin bakimina iligkin siridcinin son
kullanicisina yonelik talimatlari verenler.

Siricl Uzerinde ¢alismaya bagslamadan 6nce kilavuzu okuyun. Elektrik, kablo
baglantisi, elektrik parcalari ve elektrik sema simgeleri ile ilgili temel bilgi sahibi
oldugunuz kabul edilmektedir.

Bu kilavuz diinyanin dért bir yanindaki okuyucular i¢in hazirlanmistir. Hem Sl hem
de ingiliz 6Icl birimleri kullaniimaktadir.

Kilavuzun igerigi

Bu kilavuzda temel slrict modull yapilandirma iglemleri ile ilgili talimatlar ve bilgiler
bulunmaktadir. Kilavuzun bélimleri asagida kisaca aciklanmistir.

Glvenlik talimatlari strict modulinun kurulumu, devreye alinmasi, igletimi ve
bakimi ile ilgili givenlik talimatlarini verir.

El kitabina giris el kitabini tanitir.
Calisma prensipleri ve donanim agiklamalari siricd modulinG anlatir.

Kabin kurulumunun planlanmasi surtcl kabinlerinin planlanmasi ve slrlcu
modulinin kullanici tarafindan tanimlanmig bir kabine kurulmasi ile ilgili kilavuz
bilgiler saglar. Bolumde kabin yerlesim drnekleri ve soguma icin modul etrafinda
olmasi gereken bog alan gereksinimleri anlatilir.

Elektrik kurulumunun planlanmasi motor ve kablo secimi, koruma ve kablo
yonlendirme hakkinda talimatlar verir.

Kurulum surtc modulinin kabine nasil kurulacagini ve surlcuye kablolarin nasil
baglanacagini anlatir.

El kitabina girig
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Kurulum kontrol listesi strGctinin mekanik ve elektriksel kurulumunu kontrol etmek
igin listeler icerir.

Devreye alma kabine kurulu sirtclinln baslatma talimatlarina atifta bulunur.

Hata izleme LED gostergelerini agiklar ve slrlclye ait hata izleme talimatlarina
atifta bulunur.

Bakim onleyici bakim talimatlarini igerir.

Teknik veriler stricti modulindn teknik ézelliklerini, 6rnedin degerleri, boyutlar ve
teknik gereklilikleri, CE gerekliliklerini kargilamak i¢in gereken kosullari ve diger
isaretleri icerir.

Boyut cizimleri bir Rittal TS 8 kabinine kurulu strici modullne ait boyut gizimlerini
icerir.

Ornek devre semasi kabine kurulmus bir striici modiiliine ait érnek devre semasini
gOsterir.

Direng frenleme fren direnclerinin nasil secilecegini, korunacagini ve kablolarinin
nasil cekilecedini anlatir.

du/dt filtreleri surtclye iliskin du/dt filtrelerinin nasil segilecedini aciklar.

Kasa tipi ve segcenek koduna gore siniflandirma

Sadece belirli kasa tiplerini ilgilendiren talimatlar, teknik veriler ve boyut cizimleri s6z
konusu kasa tipinin sembollyle (G1 veya G2) isaretlenmistir. Kasanin tipi, tip isim
etiketinde isaretlenmistir.

Yalnizca belirli istege bagli secenekler ile ilgili olan talimat ve teknik veriler opsiyon
kodlari ile (6rnegin +H381) isaretlenirler. Strtcude bulunan secenekler, surtcinin
tip etiketinde goérilen opsiyon kodlarindan anlasilabilir. Opsiyonlar 35. sayfadaki Tip
tanimlama anahtari bolumunde listelenmektedir.

Hizli kurulum, devreye alma ve galistirma akis semasi

Gorev Bkz.
Montaji planlayin. Kabin kurulumunun planlanmasi (sayfa 37)
Ortam kosullarini, degerleri, gerekli soguma hava Elektrik kurulumunun planlanmasi (sayfa 49)

akisini, giris gli¢ baglantisini, motorun uyumlulugunu, | reunik veriler (sayfa 125)

Eo:lnrlbaglan.tlsml ve diger teknik verileri kontrol edin. Direng frenleme (sayfa 155)
ablolan segin. Secenek kilavuzu (eger istege bagh ekipman

varsa)
Uniteleri ambalajindan gikarin ve kontrol edin. Birimin taginmasi ve ambalajinin agiimasi
Gerekli tiim istege bagli modiillerin bulundugunu ve | (Sayfa 74)
dogru oldugunu kontrol edin. Teslimat kontrolii (sayfa 76)
Yalnizca eksiksiz Uniteler start edilebilir. Sdrlci modili bir yildan daha uzun bir stiredir

calismiyorsa, donlstlrtict DC baglanti
kondansatorleri yenilenmelidir.
(Kondansatérlerin yenilenmesi, sayfa 124)

El kitabina girig



Gorev

Y

Montaj sahasini kontrol edin. Kabin tabanini zemine
baglayin.

Y

Kablolari yénlendirin.

Y

Besleme kablosu, motor ve motor kablosunun ve
(varsa) direng kablosunun yalitimini kontrol edin.

Y

istege bagl kablaj panellerine (+H381 veya +H383)
sahip birimler
» Kablolama panellerini kabine kurun.

« llave bilesenleri kabine kurun (yapisal degisiklik
olabilir, 6rnegin: ana ayirici, ana kontaktér, ana AC
sigortalari vb.).

» Kabine ana ayirici kuruldugu takdirde, buna giris glic
kablosunu baglayin.

» Kablolama panel terminallerine giris gui¢ kablolarini
ve motor kablolarini baglayin.

* Fren direncini ve DC baglanti kablolarini (varsa)
kablaj paneli terminallerine baglayin.

« SUrtict modulina kabine kurun.

« Kablaj paneli baralarini surriicti modull baralarina
baglayin.

* Harici suriict kontrol Gnitesi ise, gli¢ kaynagini ve
suriict moduliinden gelen fiber optik kablolari kontrol
Unitesine bagdlayin ve kontrol tnitesini kabine kurun.

istege bagl kablaj panelleri olmayan (+H381 veya

+H383 yok) birimler

+ ilave bilegenleri kabine kurun (yapisal degisiklik
olabilir, 6rnegin: ana PE barasi, ana ayirici, ana
kontaktér, ana AC sigortalari vb.).

« Surlict modulind kabine kurun.

* Srtici modulu ve kabindeki (varsa) ana devre
bilesenlerinin geri kalani arasindaki gug kablolarini
baglayin.

* Giris gli¢ kablolarini ve motor kablolarini sirlicli
kabinine baglayin.

* Fren direncini ve DC baglanti kablolarini strict
kabinine baglayin.

« Harici suriict kontrol Gnitesi ise, gli¢ kaynagini ve
sUrtici modulinden gelen fiber optik kablolari kontrol
Unitesine baglayin ve kontrol tnitesini kabine kurun.

v
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Bkz.

Montaj sahasinin kontrolii (sayfa 73)
Ortam kosgullari (sayfa 134)
Kabin kurulumunun planlanmasi (sayfa 37)

Kablolarin yénlendirilmesi (sayfa 60)

Tertibat yalitiminin kontrol edilmesi (sayfa 76)

Mekanik aksesuarlarin kabine takilmasi
(sayfa 79)

Gli¢ kablolarinin baglanmasi (sayfa 84)
Sdriici modiiliintin kabine takiimasi (sayfa 89)

Harici kontrol (initesinin stiriicii modtiliine
baglanmasi (sayfa 97)

Harici kontrol linitesinin takilmasi (sayfa 99)
istege bagli ekipmanlar igin kilavuzlar

El kitabina girig
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Gorev Bkz.
Harici kontrol kablolarini sirticti kontrol tnitesine Kontrol kablolarinin baglanmasi (sayfa 95)
baglayn. Dahili kontrol iinitesine (opsiyon +P905) sahip
tinitelere ait kontrol kablosu baglanti prosed(irt,
sayfa 108

Montaji kontrol edin. Kurulum kontrol listesi (sayfa 109)

Sirtciyu devreye alin. Devreye alma (sayfa 113)

- - -

Fren kiyicisini devreye alin (kullaniliyorsa). Direncg frenleme (sayfa 155)

\/

Sdruclnin igletimi: baglatma, durdurma, hiz kontroll vb.| Uygun yazilim el kitabi

Terimler ve kisaltmalar

Terim/Kisaltma Aciklama

AIBP Giris kdpriisiini koruma kartl

APOW Gug¢ besleme kart

BFPS Glg¢ besleme kart

EMC Elektromanyetik uyumluluk

EMI Elektromanyetik parazit

FCAN-01 istege bagli CANopen adaptér modiilii

FDNA-01 istege bagli DeviceNet™ adaptér modiilii

FECA-01 istege bagli EtherCAT® adaptér moduli

FEN-01 istege bagh TTL encoder arabirim modiilii

FEN-11 istege bagli mutlak encoder arabirim mod(ilii

FEN-21 istege bagli ¢dziicli arabirim moduili

FEN-31 istege bagli HTL encoder arabirim modiilii

FENA-11 istege bagli Ethernet/IP™, Modbus/TCP ve PROFINET 1O fieldbus
adaptor modulu

F10-01 istege bagli Dijital | / O genisletme modiilii

F10-11 istege bagli analog G/G genisletme modiili

F10-21 istege bagli analog ve Dijital | / O genigletme modiilii

FLON-01 istege bagli LonWorks® adaptér moduli

FPBA-01 istege bagli PROFIBUS DP adaptér modiilii

El kitabina girig
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Kasa (tip) Sirlci modulinin boyutu. Bu kilavuzda anlatilan striicti modilleri G1 ve
G2 kasa tipindedir.

FSCA-01 istege bagli Modbus adaptérii

HTL Ust esik mantig

IGBT Yaltimli gecide sahip iki kutuplu transistor; kolay kontrol edilebilmeleri ve
yuksek anahtarlama frekanslari sayesinde yaygin sekilde cgeviricilerle
kullanilan gerilim kontrollu yari iletken tip.

GIC Girig/Cikig

JCU Sirict modulinidn kumanda Unitesi. Harici /0 kontrol sinyalleri JCU'ya ya
da uzerine monte edilmis olan istege bagh 1/0O uzatma modullerine
baglanmistir.

JGDR Gegit surict panosu

JINT Ana devre karti

JMU-xx Kontrol Unitesine (JCU) takilmis olan bellek Unitesi

JRIB Kontrol Unitesinde (JCU) kontrol panosuna bagl adaptor panosu

STO STO AKTIF

SynRM Senkron reliiktans motor

RFI Radyo frekansi paraziti

TTL Transistorler arasi mantik

El kitabina girig
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Calisma prensipleri ve donanim aciklamalan

Bu bolumun igindekiler

Bu bolimde, kisaca surtict modulinin ¢alistirma ilkeleri ve yapisi agiklanmaktadir.

Uriin genel bilgileri

ACS850-04, asenkron AC endiksiyon motorlarini, sabit miknatisli motorlari ve ABB
senkron reliiktans motorlarini (SynRM motorlar) kontrol etmek icin kullanilan bir
surict moduluddr.

Surucu modulindn ana devresi agagida gosterilmistir.

'ACS850-04 1
' r——-—-— - -0R+
U+ = === ===~ B I o +R-
UDG-o — — — — — — " & UL, -
| |
o O @
U1 1 1 p— u2
vimm | T e
W1T—-— === : ' - — W2
O @ @
Lo N
1 AC bobini

Dogrultucu. Alternatif akimi ve gerilimi, direkt akim ve gerilime gevirir.

DC baglantisi. Dogrultucu ve inverter arasindaki DC devresi

inverter. Direkt akimi ve gerilimi, alternatif akim ve gerilime cevirir.

al | O|DN

Fren kiyici (segenek +D150). Gerektiginde, suriictinlin ara devresinden frene fazla enerijiyi
aktarir. Kiyici, DC baglanti gerilimi, belirli maksimum limiti astiginda galisir. Gerilim artisi tipik
olarak ylksek atalet momentli motorun yavaglamasi (frenlemesi) ile olusur.

Calisma prensipleri ve donanim agiklamalari
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Diizen

Standart birimin bilesenleri asagida gosterilmigtir.

.’@

1
-]

i cl
13

Aciklama

Siriicii modiilii

Kaldirma kulakgiklari

Sabitleme braketi

Giris kablosu baglanti baralari ve istege bagli DC+ ve DC- baralari (+H356)

Devre panosu bdlmesi

Harici kontrol Unitesine baglanacak gli¢ kaynagi ve fiber optik kablolar

Cikis kablosu baglanti baralari ve istege bagh fren direnci baglanti baralari (+D150)

PE terminali

Kontrol kablosu kanali

Ana soguma fanlari

Altlik

:\SOOO\ICDCHA(,OI\)—\>(§.

Cekilebilir destek ayaklar

Calisma prensipleri ve donanim agiklamalari
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Oge |Agciklama
12 | Temel sabitleme vidalari
13 | Suricu modulini kabinden ¢ikarmaya yonelik tutamak
14 | Althk kilavuz plakasi
15 | Teleskopik gikarma ve yerlestirme rampasi
16 | Ust kilavuz plakasi
17 |istege bagl ortak mod filtresi (+E208)
18 | Topraklama barasi
B Kumanda iinitesi (JCU)
1 Kontrol birimi ve 6n kapak
2 On kapak cikarilmis halde kontrol (initesi
3 Kontrol kablosu kelepge plakasi

Calisma prensipleri ve donanim agiklamalari
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Suricl modulu ve istege bagl segenekler asagida gosterilmistir: kontrol Gnitesi ve
kontrol paneli varyasyonlari ve kablaj panelleri.

Oge |Aciklama

Kabine baglanacak olan giris glicu kablaj paneli (+H381 veya +H383)

Kabine baglanacak olan ¢ikis glici kablaj paneli (+H381 veya +H383)

On kapak. Opsiyon +P905 ile, kontrol paneli kapak tizerine yerlestirilir.

Giris gucu kablaj paneli (+H381 veya +H383)

Yan kilavuzlar (+H381 veya +H383)

Cikis glcu kablaj paneli (+H381 veya +H383)

N[Ol | WN|

Lastik rondela (+H381)

Kontrol birimi ve kontrol paneli tutucu (+J414)

Kapak (a) ¢ikarildiginda, kontrol paneli tutucusuna (+J414) sahip kontrol birimi

Kontrol birimi ve kontrol paneli (+J400)

Bl WIN|~

Kontrol paneli kapi montaj kiti (+J410)

Calisma prensipleri ve donanim agiklamalari
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Kontrol devresinin yerlesimi asagida goésterilmistir (kapak mekanizmasi ve yuvanin

koruyucu kapaklari sokilmustir).

I-L s

oalin. B

:

Harici 24 V gug girisi

E
i
L]
"

'/ +24VD
1 / Dijital girigler
istege bagl G/C . / Dijital girig/gikislar
uzatmasi ve encoder/ i y
¢ozicl arabirimi . Analog girigler

moddilleri i¢in yuva 1 ve
yuva 2

f.l/ Analog cikiglar

]
. g
[ = o Siirtcl - surtcl baglantisi
" =i
| | rmB .
. = |§ | —— sTO AKTIF baglantisi
istege bagh fieldbus :/‘*ELGT :
adaptér moduli igin ‘ - Kontrol paneli / bilgisayar baglantisi
yuva 3
-ﬂ Bellek unitesi (JMU) baglantisi
SL ] [ ]

S EEREES
1-: '

Calisma prensipleri ve donanim agiklamalari
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Gig¢ baglantilan ve kontrol arabirimleri

Semada, surlict modulinin gl¢ baglantilari ve kontrol arabirimleri gosterilmektedir.

PE
L1

L2

L3

Yuva 1 ve | G/C uzatma modulleri (FIO-01, FIO-11, FIO-21) ve/| 1) Varsayilan baglantilar hakkinda

Yuva 2 veya encoder veya ¢6zucu arabirimi modulleri bilgi igin, bkz. sayfa 104. Teknik
(FEN-01, FEN-11, FEN-21, FEN-31) oOzellikleri icin, bkz. sayfa 131.

Yuva 3 Fieldbus adaptdr modulleri (FCAN-01, FDNA-01, | * programlanabilir
FENA-11, FECA-01, FLON-01, FSCA-01, 2) Bellek nitesi, bkz. sayfa 124.
FPBA-01) 3) Fren direnci (istege bagl)

XPOW | Harici gig girisi 4) du/dt veya sinis filtresi (istege

XRO1...3 |* Role ¢ikislar (3 adet) bagli, bkz. sayfa 167)

XD24 24 VDC cikis

XDI * Dijital girigler (6 adet)

XDIO * Dijital giris/cikiglar (2 adet)

XAl *Analog girisler

XAO *Analog cikiglar

XD2D Siriic - suriict baglantisi

XSTO STO AKTIF

Calisma prensipleri ve donanim agiklamalari
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Harici kontrol birimi baglanti kablolari

Suricl moduli ve kontrol panelini kontrol birimine baglayan kablolar asagida
gosterilmistir. Mevcut baglantilar icin, bkz. bolim Harici kontrol (initesinin stiriict
modliliine badlanmasi (sayfa 97) ve PC'ye baglanti yapiimasi (sayfa 108).

s ®
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L | 3m (98 ft) < N
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Tip tanimlama etiketi

Tip tanimlama etiketinde IEC ve NEMA degerleri, CE, cULus ve CSA isaretleri, tip
kodu ve seri numarasi bulunur. Tim bunlar herhangi bir birimin taninabilmesini
saglar. Tip etiketi, 6n kapakta bulunmaktadir. Asagida érnek bir etiket verilmistir.

AL 1D ED @ ACS850-04-875A-5+K454+L517 MADE IN FINLAND
Rr»

Ul 3~380..500 V
IP00, UL open type ::n ::o:a e c € @

U2 3~0.UlV @
@ AR LT A s>

Pn 500 kW / 700 HP 4300002#*

No. | Aciklama

1 Tip tanimlamasi, bkz. bélim Tip tanimlama anahtari, sayfa 35.

Kasa tipi

Degerler

Gegerli isaretler

Al b~ O|DN

Seri numarasi. Seri numarasinin ilk basamag: tretim tesisini gdsterir. Sonraki dort basamak
siraslyla birimin Gretim yilini ve haftasini gosterir. Kalan basamaklar ayni numaraya sahip
iki birim bulunmayacak sekilde seri numarasini tamamlar.

Calisma prensipleri ve donanim agiklamalari
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Tip tanimlama anahtari

Tip etiketi, striict modulinun teknik dzellikleri ve konfiglirasyonu hakkinda bilgiler
igerir. Soldan ilk basamaklar, temel konfigiirasyonu ifade eder. istege bagh secimler
buradan sonra verilir ve arti isaretleriyle ayrilir, 6rn. +E208. Ana secimler asagida
aciklanmistir. Seceneklerin hepsi tuim tipler icin gecgerli degildir. Daha fazla bilgi icin,
bkz. ACS850-04 Siparis Bilgileri (3AXD00000579470), talep edilmesi durumunda
temin edilir.

Kod |Ag|klama

Temel kod, 6rn., ACS850-04-710A-5

Uriin serisi

ACS850 |ACS850 ilriin serileri

Tip

04 Hava sogutmali stiriici moduli. Higbir segenek secilmediginde: IPO0 (UL agik tip), kablolar
icin Ustten giris ve alt ¢ikis (modiiliin yaninda olan terminaller), 6n kapagi olan ancak kontrol
paneli olmayan harici JCU kontrol Unitesi, Standart Kontrol Programi, AC tikag bobini,
kaplamali kartlar, STO AKTIF fonksiyonu, altlik kilavuz plakasi, ¢ikis ve giris rampasi, modul
sabitleme braketi ve vidalari, donanim kilavuzu ve birden fazla dilde hizli devreye alma
kilavuzu ve tim kilavuzlari iceren CD.

Boyut

XXXA |Bkz. deger tablolari, sayfa 125.
Gerilim araligi

5 |380...500 V AC

Segenek kodlari (arti kodlari)

Direng frenleme

D150 Fren kiyici ve fren direnci baglanti baralari ile gu¢ kablaj panelindeki (+H381 veya +H383)
R+ ve R- terminalleri, guc¢ kablaj panelleri siparis edildigi takdirde

Filtreler
E208 Ortak mod filtresi. istege bagli +H381 veya +H383 bulunmayan birimlere sahip siriicii
modulu ¢ikis baralarina yénelik Gi¢ uzatma barasi igerir.

Kablaj panelleri

H381 Kabine kurulacak gii¢ kablaj panelleri (U1, V1, W1, U2, V2, W2 terminalleri), birime 1P20
koruma sinifi saglayan lastik rondela.

H383 Kabine kurulacak gug kablaj panelleri (U1, V1, W1, U2, V2, W2 terminalleri), koruma sinifi:
IP0O.

DC baralari

H356 DC cikig baralari ve gli¢ kablaj panelindeki (+H381 veya +H383) DC+ ve DC- terminalleri,
glc kablaj panelleri siparis edildigi takdirde

Althk
0H354 |Altliksiz
Kontrol paneli ve kontrol birimi

J400 Kontrol paneli JCU kontrol Unitesi Gzerine baglanmigtir. Kontrol paneli montaj platformu ve
dahili kabloyu icerir.

J410 Kontrol paneli ve bir kapi montaj kiti. Kontrol paneli montaj platformu, IP54 kapak ve 3
metrelik panel baglanti kablosunu igerir.

J414 Kapak ve dahili kablo ile birlikte kontrol paneli tutucusu, ancak kontrol paneli yoktur. +J400
ile kullaniimaz.

0C168 [JCU kontrol Unitesi icin 6n kapak yoktur
P905 Siriict modilinun devre karti bélmesinin icindeki JCU kontrol Unitesi.

Calisma prensipleri ve donanim agiklamalari
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Kod Aciklama

Fieldbus adaptor modiilleri

K451 FDNA-01 DeviceNet™ fieldbus adaptoér moduli

K452 FLON-01 LonWorks® fieldbus adaptér moduli

K454 FPBA-01 PROFIBUS DP fieldbus adaptér moduli

K457 FCAN-01 CANopen fieldbus adaptér modulu

K458 FSCA-01 Modbus fieldbus adaptér modili

K469 FECA-01 EtherCAT® fieldbus adaptor moddali

K473 FENA-11 Ethernet/IP™, Modbus/TCP ve PROFINET |0 fieldbus adaptér moduili

G/C uzatma ve geri besleme arayiiz modiilleri

L500 F10-11 analog G/C uzatma modulu

L501 F10-01 Dijital I / O uzatma modulu

L502 FEN-31 HTL artimh encoder arabirimi modult

L516 FEN-21 ¢6zlicl arabirim moduil

L517 FEN-01 TTL artimli encoder arabirim moduli

L518 FEN-11 TTL mutlak encoder arabirimi modull

L519 F10-21 analog ve Dijital | / O uzatma modulu

Denetleme programlari

N2007 |Standart kontrol programi surim UIF12110 (sadece G2 kasa igin)

N2008 |Standart kontrol programi siirim UIF12200 (sadece G2 kasa igin)

N2009 |Standart kontrol programi siirim UIF12210 (sadece G2 kasa igin)

N2010 |Standart kontrol programi siriim UIFI2300 (sadece G2 kasa igin)

N3050 |Ving teknoloji kitliphanesi

N5050 |Ving kontrol programi. Segenek +N3050'i zorunlu kilar.

N7502 |SynRM kontrol programi

Garanti

P904 Uzatiimis garanti

ATEX sertifikali fonksiyon

Q971 Siriiciiniin STO AKTIF fonksiyonunu kullanan, ATEX sertifikali giivenli motor baglanti
kesme fonksiyonu

Basil kilavuzlar. Not: Cevirisi yapiimamissa teslim edilen el kitabi setinde Ingilizce el kitaplari
bulunabilir.

R700 English

R701 Almanca

R702 |italyanca

R703 Felemenkge

R704 Danca
R705 |isvecce
R706 Fince

R707 Fransizca

R708 |ispanyolca

R709 Portekizce

R710 Brezilya Portekizcesi

R711 Rusca

R714 Turkge

Calisma prensipleri ve donanim agiklamalari
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Kabin kurulumunun planlanmasi

Bu bolumun igindekiler

Bu boliim, modulin 6n tarafi kabin kapagina bakacak sekilde surtici kabinlerinin
planlanmasi ve striici modulindn kullanici tarafindan belirlenmis bir kabine
kurulmasi icin kilavuz bilgiler vermektedir. Bolimde kabin yerlesim drnekleri ve
soguma i¢cin moduil etrafinda olmasi gereken bos alan gereksinimleri anlatilir.
Burada anlatilan konular surtct sisteminin guvenli ve sorunsuz bir sekilde
kullanilabilmesi agisindan dnemlidir.

Sorumluluk sinirlamasi

Kurulum her zaman yUrirlikteki yerel yasa veya dizenlemelere uygun olarak
gerceklestiriimelidir. ABB, yerel yasalari ve/veya diger dizenlemeleri ihlal eden
kurulumlar i¢in higbir sekilde sorumluluk kabul etmemektedir.

Kabin icin temel gereksinimler

Asagidaki 6zelliklere sahip bir kabin kullanin:

» Sdricl bilesenlerinin, kontrol devrelerinin ve igine kurulu diger donanimin
agirhgini tasiyabilecek kadar saglam bir kasasi olan bir kabin

+ Kullanici ve surict modulunu temastan koruyan ve toz ve nem ile ilgili
gereksinimleri karsilayan bir kabin

» Kabin iginden slricl sogutma havasinin serbest akisina izin verecek yeterli hava
giris ve ¢ikis kafeslerine sahip bir kabin. Bu, suriici modulinin uygun sekilde
sogutulmasi igin son derece 6nemilidir.

Kabin yerlesimini planlamak

Kolay kurulum ve bakim i¢in yeterli genis alani olan bir yerlesim tasarlayin. Yeterl
sogjuma hava akigsi, zorunlu bosluklar, kablolar ve kablo destek yapilarinin tamami
icin bos alan gereklidir.

Kontrol kartini (kartlarini) asagidaki bilesenlerden uzaga yerlestirin:
» Kontaktér, anahtarlar ve gig¢ kablolari gibi ana devre bilesenleri

» Sicak pargalar (sogutma blogu, siricli modulinin hava ¢ikist).

Kabin kurulumunun planlanmasi
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Yerlesim ornekleri, kapak kapali

Bu semada, giris glict kablosu Ustten, motor kablosu alttan gecgen bir kabin yerlesim
ornegi gosterilmektedir.

A A A
@
yvy
© | =2
— ik
2b | 2a 1a*) Suriicti moddliiniin hava girisi
H 1b  Diger donanim igin hava girigi. Kabin tavaninda fazladan bir hava
@ o N tamponu kullaniliyorsa, fazladan bir fan kullanmaya gerek yoktur
© (sonraki sayfaya bakin).
@@ @ 1¢*) Devre kartlari ve DC ve ¢ikis baralari igin hava girigi
2a*) Siriict moduli icin fazladan bir egzoz fani bulunan hava ¢ikisi
2b*) Diger donanimin hava ¢ikigl

@ 2c*) Kabin tavanindaki diger donanim ve sirtict moduli i¢in hava ¢ikisi.
Gerekirse bir egzoz fani. 2a yerine bu alternatifi tavsiye ederiz.

© 3 DPMP-01 montaj platformu ile birlikte siirlicti kontrol paneli
(opsiyon +J410). Kontrol paneli, kabin igindeki JCU kontrol
Unitesine baglanir.

4 Kontaktdr kontrol anahtari ve acil stop anahtari (kabin icindeki
kontaktér kontrol devresine baglidir)

‘ 5  Ayirici galistirma kolu
@ 6 Koruma derecesi igin lastik rondela

ﬁ H 7  Tavan hava akiginin Ustten gérinimi

e/ *)  Not: Hava giris ve ¢ikis kafeslerinin boyutlari, striicii modilinin
T I uygun sekilde sogutulmasi igin son derece dnemlidir. Kayiplar ve
sogutma verisi gereklilikleri igin, bkz. sayfa 7129.

Yerlesim ornegi, kapak acik

Bu semada, istege bagli kablaj panellerinin kullaniimadidi bir yerlesim érnegi
gOsterilmektedir.

Kabin kurulumunun planlanmasi



39

2e

i

0 N O O

2C

2b)1
1
W1

=
@_

(W]

©

;

.....iv%

U2

N I
11

P o

Kabinin destek kasasi

Soguk ve sicak alanlari ayiran dikey (2a, 2b)
ve yatay (2c, 2d) hava tamponlari (kagak
Onleyici gegisler). Ayrica bkz. sayfa 46.
Kabin kapaginin alt kisminda

fan bulunmadiginda gerekli olan

istege bagli hava tamponu (bkz. 1b, sayfa 38).
Kabin topraklama barasi (PE)
Sirtcinin koruyucu topraklama iletkeni
(PE)

bulunan girig glici kablosu

Ayirici ve sigortalar

Kontaktér

Sirtcu moduli

Motor kablosu ve stricinin koruyucu
toprak iletkeni

9

10
11
12
13
14

15
16
17

JCU kontrol nitesi.

Not: Dahili kontrol Unitesi (opsiyon +P905)
bulundugunda, hava girigi 17 kontrol bordunun uygun
sekilde sogutulmasi igin son derece 6nemlidir.

Harici kontrol kablolari

Topraklama vidalari

Topraklama vidalarina alternatif (11)

Tavana giden hava akisi

Sirtct modiild igcindeki hava akisi (yandan gortinim)

Kabin kapagindaki hava giris kafesleri
Fren opsiyonu igin hava girigi
Devre kartlari ve DC ve ¢ikis baralari igin hava girisi

Kabin kurulumunun planlanmasi
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Not 1: Gii¢ kablosu blendajlari stiricii moduli topraklama terminallerine de
topraklanabilir.

Not 2: Ayrica bkz. bélum Gerekli bos alan, sayfa 47.

Kabin icindeki topraklamanin diizenlenmesi

Boyanmamis baglanti noktalarinin (¢iplak metalden metale temas) kontakt
yuzeylerini terk ederken striicti modulinin topraklamasini diizenleyin. Modul
cercevesi, baglanti ylzeyleri, vidalar ve kabin ¢ergevesi yoluyla kabinin PE barasina
topraklanacaktir. Alternatif olarak, slrict modiline ait PE terminali ve kabinin PE
barasi arasinda ayrik bir topraklama iletkeni kullanin.

Yukaridaki prensibe goére kabindeki diger bilesenleri de topraklayin.

Bara malzemesinin segilmesi ve baglantilarin hazirlanmasi
Baralarin kullanimini planlarken asagidaki noktalara dikkat edin:
» Kalay kaplamali bakir tavsiye edilir ancak aliminyum da kullanilabilir.

* Aliminyum baralarin baglantilari icin oksit tabakasi giderilmeli ve uygun bir
oksitlenmeyi dnleyici baglanti macunu suriimelidir.
Sikma momentleri

Elektrik kontaklarini sikan 8.8 vidalara (baglanti macunu ile veya baglanti macunu
olmadan) asagidaki momentleri uygulayin.

Vida boyutu Moment

M5 3,5 N'm (2,6 Ibf-ft)
M6 9 N'm (6,6 Ibf-ft)
M8 20 N'm (14,8 Ibf-ft)
M10 40 N'm (29,5 Ibf-ft)
M12 70 N'm (52 Ibf-ft)
M16 180 N-m (133 Ibf-ft)

Kabindeki baglama iglemlerini planlamak

Kabin icinde baglama iglemlerini planlarken asagidaki noktalara dikkat edin:
* Kabin 6nden zemine ve arkadan zemine veya duvara baglayin.

+ Surdct modulinu her zaman baglanti noktalarindan kabine baglayin. Detaylar
icin, bakiniz modul kurulum talimatlari.

olusan hasar igin sorumluluk kabul etmez, ¢linkl kaynak devresi kabin icindeki

é UYARI! Kabini elektrikli kaynak yaparak baglamayin. ABB elektrikli kaynaktan dolayi
elektronik devrelere zarar verebilir.

Kabin kurulumunun planlanmasi
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Kablo kanali iizerindeki kabinin yerlegsimini planlamak

Kabini bir kablo kanalinin Gzerine yerlestirmeyi planlarken asagidaki noktalara dikkat
edin:

Kabin yapisi yeterince saglam olmalidir. Kabin tabaninin tamami asagidan
desteklenmeyecekse, kabinin agirhigi zeminin tasidigi kisimlar Gzerine binecektir.

Gereken koruma derecesini karsilamak ve soguma havasinin kablo kanalindan
kabine akisini 6nlemek icin kabini sizdirmaz alt plaka ve sizdirmaz kablo delikleri
ile techiz edin.

Kablo kanali lizerindeki tasiyici yapi Alt plakasi olan kabinin yandan gérinimui

/ S S

O

"

Kabinin elektromanyetik uyumlulugunun (EMC) planlanmasi

Kabin icindeki elektromanyetik uyumlulugu planlarken asagidaki noktalara dikkat
edin:

Genel anlamda kabindeki delikler ne kadar az ve kliglk olursa parazit azaltma da
o kadar iyi olur. Kaplama kabin yapisindaki metal kontakta énerilen maksimum
delik cap1 100 mm'dir. Soguma havasi giris ve cikis deliklerine 6zellikle dikkat
edin.

Delik gerekli olmadigindan celik paneller arasinda en iyi galvanik baglanti
bunlarin birbirine kaynatiimasiyla saglanir. E§er kaynak yapilamiyorsa, paneller
arasindaki baglanti yerlerinin boyanmadan birakilmasi ve yeterli galvanik
baglantinin saglanmasi amaciyla 6zel iletken EMC bantlarla donatiimasi tavsiye
edilir. Guvenilir bantlar genellikle metal agla kaplanmis esnek silikondan yapilmis
olanlardir. Metal ylzeylerin sikilmamis temas noktalari yeterli degildir, bu nedenle
ylzeyler arasina iletken bir ara levha konmalidir. Montaj vidalari arasinda
Onerilen maksimum mesafe 100 mm'dir.

Gerilim farkliliklarinin ve ylksek empedansli radyatér yapilarinin olugsmasinin
engellenmesi icin kabinin igcine yeterli bir ylksek frekansl topraklama sebekesi
kurun. lyi bir yiiksek frekans topraklama, diisiik endiiktans saglayan kisa ve diiz
bakir seritlerle yapilir. Tek noktali yliiksek frekansli topraklama, kabin icindeki
uzun mesafeler nedeniyle kullanilamaz.

Kabin kurulumunun planlanmasi
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» Kablo deliklerindeki kablo ekranlarinin 360° yuksek frekans topraklamasi ile
kabinin EMC koruma 6zelligi iyilestirilebilir.

* Motor kablosu ekranlarinin girigslerinde 360° yliksek frekansli topraklama énerilir.
Topraklama, asagida gosterilen sekilde 6rme tel kafesli ekranla uygulanabilir.

o
Ciplak kablo blendaji

Kablo
baglantilar

/ Orme tel kafes

Gegis plakasi
T~ 3

~—T—— Kablo

Kabin alt plakasi

Kontrol kablosu ekranlarinin girislerinde 360° yiksek frekansl topraklama onerilir.
Ekranlar, her iki ydnden kablo ekranina bastirilan iletken ekran yastiklariyla

topraklanabilir:

Ciplak kablo blendaj Blendaj yasti§i
(iletken)
«—> r ] «—>
L . T r i = r 7 = 1
U N

Kabin alt plakasi

S T e

Kablo halkasi -

Kabin kurulumunun planlanmasi
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Kabin gecislerindeki kablo blendajlarinin topraklamasinin planlanmasi

Kabin gegiglerindeki kablo ekranlarinin topraklamasini planlarken asagidaki
gosterilen ilkeyi takip edin.

o

IR

N
&K
JON

K3
S
R

1954,
R
L8959,
KRR
EF0
= RIS :.
) CD) C [
N
1 Glg kablosu terminallerine
2 Kablo ekrani
3 Kabinin PE (toprak) terminaline, kablaj paneline veya
surticl modulu
4 Kablonun soyulmus kismi
5 EMC mansonu
6 Gegis plakasi
7 Taban plakasi
8 Gerilim bosaltma
9 Kontrol kablolari igin iletken koruyucu yastiklar Ornek kablo gegisi

Sogumayi planlamak
Kabin icindeki sogumay! planlarken asagidaki noktalara dikkat edin:

Sirdcl moduilinin sogutma havasi akigl ve ortam sicakligi gerekliliklerini
karsilamak igin kurulum alani yeterli miktarda havalandirin, bkz. sayfa 729 ve
134. Surdct modulunun dahili soguma fani sabit hizda déner ve boéylece modul
icinde sabit debiyle hava akisi saglar. Tesis i¢inde surekli olarak ayni miktarda
havanin tazelenip tazelenmeyecegi, ne kadar isinin uzaklastiriimasi gerektigine

baglidir.

Kabin kurulumunun planlanmasi
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* Yeterli sogumanin saglanmasi igin kabinde yeterli bos alan birakin. Her bir
bilesen igin verilen minimum bosluklara uyun. Sirici modulu etrafinda gereken
bos alan icin, bkz. sayfa 47.

» Kablolar ve diger ek donanim tarafindan uzaklastirilan i1s1yi da havalandirma ile
uzaklastirin.

* Hava girislerinin ve ¢ikiglarinin, kabinin iginde ve disinda yeterli hava
akisina izin verecek kadar buyuk oldugundan emin olun. Bu, surtcu
modulinin uygun sekilde sogutulmasi icin son derece énemlidir.

» Hava girisleri ve ¢ikislarina asagidakileri saglayan kafesleri takin:
- hava akigini ydnlendirme
- temasa karsi koruma
- su damlaciklarinin kabine girmesini engelleme.

* Asagidaki semada iki adet standart kabin soguma ¢6zimu gorilmektedir. Hava
girisi kabinin altinda, cikis ise kapagin Ust kisminda ya da tavanda olmak lizere
kabinin Ust kismindadir. Hava cikisinin kabin tavaninda olmasini tavsiye ederiz.
Hava c¢ikisi kabin kapagindaysa, fazladan bir egzoz fani kullanin.

o .

o Hava (;|k|§|/

@

=
I ==

° Hava girisi o

Kabin kapagindaki hava girisleri ve gikiglari Siiriicii modiilii igindeki hava akigi

+ |P22 kabinlerinde suricu modullerinin ve reaktdr/sok bobinlerinin dahili soguma
fanlari genellikle bilesenlerin sicakliklarini yeterince disuk tutmak icin yeterlidir.

* IP54 kabinlerinde su damlaciklarinin kabine girmesinin engellenmesi icin kalin
filtre kegeleri kullanilir. Bu, sicak hava egzoz fani gibi ek soguma ekipmanlarinin
kurulumunu gerekli kilar.

Kabin kurulumunun planlanmasi
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Sicak havanin tekrar sirkiilasyonunun engellenmesi

Disariya ¢ikan sicak havayi kabine giren havanin bulundugu alanin uzagina
yoénlendirerek kabinin diginda sicak hava dolasimini engelleyin. Olasi ¢bézimler
asagida listelenmistir:

* hava giris ve ¢ikisinda havayi yénlendiren kafesler
* hava giris ve ¢ikisinin kabinin farkh taraflarinda olmasi

+ On kapagin alt kisminda soguk hava girisi ve kabinin tavaninda fazladan bir egzoz
fani.

Ornegin agsagidaki semada gdsterilen konumlardaki hava gegirmeyen hava
tamponlari ile kabin iginde sicak hava dolasimini engelleyin. Genellikle contaya
ihtiyag yoktur.

Sdrlci modiline hava akisi, maks. 40°C (104°F) Sdrici moduli

1b

Sirtci devre kartlarina ve DC ve ¢ikig baralarina hava girisi Ayirici ve sigortalar

2a

Kabin igindeki soguk ve sicak alanlari ayiran dikey hava tamponu Kontaktor

2b

Dusey hava engelleme plakasi JCU kontrol Unitesi

2c

N oo~ ®

Ust yatay hava tamponu Hava cikisi

2d

Alt yatay hava tamponu

2e

Kabin kapaginin alt kisminda fan bulunmadiginda gerekli olan istege
bagl hava tamponu (bkz. 1b, sayfa 38).

Kabin kurulumunun planlanmasi
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Gerekli bos alan

Modul iginden yeterli miktarda sogutma havasi akmasini ve modulin duzgun sekilde
sogumasini saglamak igin stiricti moduld etrafinda bos alan gereklidir.

Siricii modiiliiniin list kisminda olmasi gereken bos alan

a) Hava cikisi kabin tavaninda ya da b) kabin kapaginin st kisminda oldugunda,
modulin Ust kisminda olmasi gereken bos alan gosterilmistir. Kabin kapagindaki
hava girisleri de gosterilmigtir.

Kabin tavanindaki hava ¢ikigi Kabin kapagindaki hava cikisi

} 270 mm (10,63 ing)

;290 mm (11,42 ing)

~ Hava girisi ~ Hava girisi

T
SR ==

Sirici modiili etrafindaki bos alan

Kabinin arka paneli ve 6n kapisindan itibaren, strtcti modulinin etrafinda 20 mm
(0.79 in.) bos alan gereklidir. Modulun sol ve sag taraflarinda soguma igin bos alana
gerek yoktur.

Modiil su élcilerde bir kabin igine kurulacak sekilde tasarlanmistir: geniglik 400 mm
(15,75 ing), derinlik 600 mm (23,62 in¢) ve yukseklik 2000 mm (78,74 ing).

Diger kurulum konumlari

Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gegin.

Kabin kurulumunun planlanmasi
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Kontrol panelinin yerlesimini planlamak
Kontrol panelinin yerlesimini planlarken asagidaki alternatifleri dikkate alin:
» Kontrol paneli, strticinin kontrol biriminden ¢ekerek sdkulebilir. Bkz. sayfa 30.

» Kontrol paneli, kontrol paneli montaj kitini kullanarak kabin kapagina monte
edilebilir (+J410). Kurulum talimatlari igin, bkz. ACS-CP-U Control Panel IP54
Mounting Platform Kit (+J410) Installation Guide (3AUA0000049072 [Ingilizce]).

Bolme isiticilarinin kullanimini planlamak

Kabin icinde yogusma riski varsa bélme isitici kullanin. Isitici, temel iglevi havayi
kuru tutmak olmakla birlikte, disik sicakliklarda isitma amacli olarak da gerekli
olabilir.

Kabin kurulumunun planlanmasi
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Elektrik kurulumunun planlanmasi

Bu bolumun igindekiler

Bu boliim, motoru, kablolari, koruyuculari, kablo yollarini ve sirici sistemini
kullanma yollarini segcerken uymaniz gereken talimatlari icermektedir.

Not: Kurulum her zaman yururlikteki yerel yasa veya dlizenlemelere uygun olarak
gerceklestiriimelidir. ABB, yerel yasalari ve/veya diger dizenlemeleri ihlal eden
kurulumlar igin hicbir sekilde sorumluluk kabul etmemektedir. ABB tarafindan verilen
talimatlar izlenmezse, cihazda garanti kapsami disinda kalan sorunlar meydana
gelebilir.

Besleme kesme cihazinin se¢imi

AC gl¢ kaynagi ve slrlcl arasina manuel olarak galistirilan bir giris kesme cihazi
takin. Kurulum ve bakim calismalari igin, kesme cihazi agik konumda kilitlenebilecek
tipte olmalidir.

Avrupa Birligi

Avrupa Birligi Yonergeleriyle uyumluluk i¢in, EN 60204-1 Makine Guvenligi
standardina uygun olarak, kesme cihazinin tipi asagidakilerden biri olmalidir:

» AC-23B (EN 60947-3) kullanim kategorisinden bir anahtar ayirici

* her durumda ayiricinin ana kontaklari agilmadan anahtarlama cihazlarinin yik
devresini kirmayi saglayan yardimci kontak iceren bir ayirici (EN 60947-3)

+ EN60947-2 ile uyumlu yalitim icin uygun bir devre kesici

Diger bolgeler

Kesme cihazi yururlikteki glvenlik dizenlemeleriyle uyumlu olmalidir.

Ana kontaktoriin se¢imi ve boyutlandiriimasi

Ana kontaktor kullaniliyorsa, kullanim kategorisi (yuk altinda yapilan islem sayisi)
IEC 60947-4, Diislik gerilim anahtarlama ve kontrol tesisleri yonetmeligine gore
AC-1 olmalidir. Ana kontaktéri nominal gerilim ve slriici akimina uygun olarak
boyutlandirin.

Elektrik kurulumunun planlanmasi
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Motor yalitiminin ve yataklarinin korunmasi

Suricude ¢agdas IGBT inverter teknolojisi kullaniimaktadir. Frekans ne olursa olsun,
surlcu ¢ikisi yaklasik olarak DC bara geriliminde ve ¢ok kisa ylkselis zamani olan
palslardan olusur. Pals gerilimi, motor kablosu ve terminallerin azaltma ve yansitma
ozelliklerine bagl olarak motor terminallerinin hemen hemen iki kati olabilir. Bu da
motor ve motor kablosu yalitimi Gizerinde fazladan gerilime neden olur.

Modern degisken hizl surdculerin hizli yikselen gerilim palslari ve yuksek
anahtarlama frekanslari, motor yataklarindan akan ve kademeli olarak yatak ve
makara elemanlarini agindirabilen akim palslari olusturabilmektedir.

istege bagli du/dt filtreleri, motor yalitim sistemini korur ve yatak akimlarini azaltirlar.
Ortak mod filtreleri genellikle yatak akimlarini azaltirlar. Yalitimli N-uglu (tahriksiz ug)
yataklar motor yataklarini korur. Siricu ile kullanilacak gerekli filtreler ile N-uglu
yataklar igin, bkz. bolim Motor ve sdrticii uyumlulugunun kontrol edilmesi. Kablolar
donanim kilavuzunda verilen talimatlara gore segin ve takin.

Motor ve suriuciu uyumlulugunun kontrol edilmesi

Surdcu ile birlikte bir asenkron AC endlksiyon motoru, bir sabit miknatisli motor ya
da bir ABB senkron reltktans motoru (SynRM) kullanin. Ayni anda birden fazla
enduksiyon motoru baglanabilir, ancak ayni anda tek bir sabit miknatisli motor
baglanabilir.

Motor ve slrlcuyU Teknik veriler bdlimundeki deger tablolarina uygun sekilde segin.
Varsayilan yuk g¢evrimleri uygun degilse DriveSize adli PC aracini kullanin.

1. Motor degerlerinin surtcu kontrol programinin izin verilen araliklari icinde olup
olmadigini kontrol edin:

» motorun nominal gerilim araligi: 1/2...2 - Uy

* motor nominal akimi 1/6 ... 2 - |4 strtucu akimi, DTC kontrolinde
0 ... 2 - Iq4 skaler kontrolde. Kontrol modu, bir kontrol programi parametresiyle
secilir.

2. Motor gerilim degerinin uygulama gereksinimlerine uyup uymadigini kontrol edin:

Durum ... motor geriliminin olmasi gereken deger ...
Direng frenleme kullaniimiyor Un

Sik veya uzun sureli fren gevrimleri 1.21 - Uy

kullanilacaktir

Un £ Surtcundn girig gerilimi
Bkz. bolum Frenleme gereklilikleri icin ilave gereklilikler, sayfa 53.

3. Motor nominal geriliminin AC gug¢ kaynagi geriliminden farkli oldugu bir surticu
sisteminde motor kullanmadan énce motorun tedarikgisine danigin.

4. Motor yalitim sisteminin motor terminallerindeki tepe gerilime dayanabilmesini
saglayin. Gereken motor yalitim sistemi ve sirtcu filtreleme islemi igin, bkz.
Gereklilikler tablosu.

Elektrik kurulumunun planlanmasi
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Ornek 1: Besleme gerilimi 440 V oldugunda siiriicii yalnizca motor modunda
caligsirken, motor terminallerinde goérilen maksimum tepe gerilimi su sekilde yaklasik
olarak hesaplanabilir: 440 V - 1.35 - 2 = 1190 V. Motor yalitim sisteminin bu gerilime
dayanip dayanamadigini kontrol edin.

Gereklilikler tablosu

Asagidaki tabloda motor yalitim sisteminin nasil segilecegi ve istege bagli ABB du/dt
filtrelerinin, yalitimli N-uglu (tahriksiz ug¢) motor yataklarinin ve ABB genel mod
filtrelerinin ne zaman gerekli olacagi gosterilmistir. Motorun asagidaki gereksinimleri
karsilayamamasi veya hatali olarak kurulmasi, motor 6mrinu kisaltabilir veya motor
yataklarina zarar verip garantiyi gegersiz kilabilir.

Motor tipi Nominal sebeke Gereklilik gerektiren boliim
gerlllm! (AC hat Motor yalitim ABB dul/dt filtresi, yalitilmig N uglu yatak ve ABB ortak
gerilimi) sistemi mod filtresi
— Py <100 kW 100 kW < Py < 350 kW Py = 350 kW
Q
= ve veya veya
=] kasa tipi < IEC 315 | kasatipi 2IEC 315 | kasa tipi > IEC 400
Py <134 hp 134 hp < P\ < 469 hp Py 2 469 hp
ve veya veya
kasa tipi < kasa tipi > NEMA 500 kasa tipi >
NEMA 500 NEMA 580
A | Rastgele Un <500V Standart - +N + N + CMF
B |sargiM2_, Fghqy <y <600V | Standart + duldt + du/dt + N + du/dt + N + CMF
B |M3_ veM4_
veya
Kuvvetlendirilmis - +N + N + CMF
600V < Un<690V |Kuvvetlendirilmis + du/dt +du/dt + N +du/dt + N + CMF
(kablo uzunlugu <
150 m)
600V < UN<690V |Kuvvetlendirilmis - +N + N + CMF
(kablo uzunlugu >
150 m)
Form sargih |380V < Uy<690V | Standart yok + N + CMF Py <500 KW: + N +
HX_ ve AM_ CMF
Py > 500 kW: + N +
CMF + du/dt
Eski* form 380V < Un<690V |Motor lreticisine +du/dtile 500 V + N + CMF uzeri gerilimler
sargili HX_ danisin.
ve modduler
Rastgele 0V <Uy<500V Fiberglas seritli + N+ CMF
sargil HX_ ey v < Uy <600y |emavetel + du/dt + N + CMF
ve AM_ -
HDP Motor Ureticisine danisin.

Elektrik kurulumunun planlanmasi
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Motor tipi Nominal sebeke Gereklilik gerektiren boliim
ge""mllfAf: hat Motor yalitim ABB du/dt filtresi, yalitilmis N uglu yatak ve ABB ortak
gerilimi) sistemi mod filtresi
_ Py <100 kW 100 kW < Py < 350 kW Py > 350 kW
O
s ve veya veya
= kasa tipi < IEC 315 | kasatipi 2IEC 315 | kasa tipi > IEC 400
Py <134 hp 134 hp < P\ <469 hp Py > 469 hp
ve veya veya
kasa tipi < kasa tipi > NEMA 500 kasa tipi >
NEMA 500 NEMA 580
N |Rastgele Uy <420V Standart: Uy = - + N veya CMF + N+ CMF
o |sargilive 1300 V
N |formsargil 450\ < Uy <500V | Standart: Uy, = 1300 |+ du/dt +du/dt + N +du/dt + N + CMF
- v veya
A + du/dt + CMF
B
B veya
Kuvvetlendirilmis: - + N veya CMF + N+ CMF
U, =1600V, 0.2
mikrosaniye artig
zamani
500V < Uy <600V | Kuvvetlendirilmis: Uy | + du/dt +du/dtt+N + du/dt+ N + CMF
=1600 V veya
+ du/dt + CMF
veya
Kuvvetlendirilmis: - + N veya CMF + N + CMF
ULL =1800V
600V < Uy<690V | Kuvvetlendirilmis: + du/dt +du/dt + N +du/dt + N + CMF
ULL =1800V
Kuvvetlendirilmis: - N + CMF N + CMF

U, =2000V,0.3
mikrosaniye artis
zamani ***

*

*%

1.1.1998 tarihinden énce Uretilmig
1.1.1998 tarihinden énce Uretilen motorlar igin, motor Ureticisi ile goriiserek baska talimatlar olup

olmadigini kontrol edin.
*** Suriclnin ara DC devresinin gerilimi direng frenleme ile nominal deg@erin tizerine ¢ikarilirsa, motor

Ureticisiyle goriserek uygulanan surici igletim araligi igcinde bagka ¢ikis filtrelerine gerek olup

olmadigini kontrol edin.

Kisaltmalar asagida tanimlanmigtir.

Kisaltma Tanimi

Un Besleme sebekesinin nominal gerilimi

O, Motor yalitiminin dayanmasi gereken motor terminallerindeki hatlar arasi tepe
gerilimi

Pn Motor nominal giict

du/dt surlcl gikiginda du/dt filtresi

CMF Ortak mod filtresi +E208

N N uclu yatak: yalitiml motorun suricusiz ug yatagi

yok Bu gli¢ araligindaki motorlar standart birim olarak bulunmaz. Motor ureticisine
danigin.

Elektrik kurulumunun planlanmasi
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Patlamaya dayanikli (EX) motorlar icin ilave gereklilikler

Patlamaya dayanikli (EX) bir motor kullanacaksaniz, yukaridaki gereklilikler
tablosundaki kurallara uyun. Ayrica, olasi baska gereklilikler igin motor Ureticisine
danisin.

HXR ve AMA motorlar igin ilave gereklilikler

Suarucu sistemleri ile kullanilan tdm AMA makinelerde (Helsinki'de Uretilirler) form
sargilar vardir. Helsinki'de 1.1.1998 tarihinden sonra uretilen tim HXR makinelerde
form sargilar vardir.

M2_, M3_, M4_, HX_ ve AM_ disindaki ABB motor tipleri i¢in ilave gereklilikler
ABB disI motorlarda kullanilan secim dl¢Utlerinden yararlanin.
Frenleme gerekililikleri icin ilave gereklilikler

Siricl makineye frenleme yaparken, surictntn ara devre DC gerilimi artar, motor
besleme geriliminin %20 kadar artmasina benzer bir etki gérulir. Motor ¢alisma
suresinin blyuk bir boliminde frenleme yapacaksa, motor yalitim gerekliliklerini
belirlerken bu gerilim artisini dikkate alin.

Ornek: 400 V siriiciiler igin motor yalitim gerekliligi, striicliye 480 V besleme
gerilimi veriliyormus gibi secilmelidir.

ABB yiiksek ¢ikigh motorlar ve IP23 motorlar igin ek gereklilikler
Yuksek ¢ikigli motorlarin nominal ¢ikis gict, EN 50347:2001 standardinda ilgili kasa

tipi icin belirtilenden daha yuksektir. Bu tablo, ABB rastgele sargili motor serisi
(6rnegin, M3AA, M3AP ve M3BP) icin olan gereklilikleri gostermektedir.

Nominal AC Gereklilik gerektiren boliim
besleme gerilimi Motor yalitim ABB du/dt ve genel mod filtreleri, yalitimli N ucu motor
sistemi rulmanlari
Py <100 kW 100 kW < Py <200 kW Py > 200 kW
Py <140 hp 140 hp < Py <268 hp Py > 268 hp
Uy <500V Standart - +N + N+ CMF
500 V < Uy <600V | Standart + du/dt + N + du/dt + N + du/dt + CMF
veya
Kuvvetlendirilmis | - +N + N+ CMF
600 V < Uy £690 V | Kuvvetlendiriimis | + du/dt + N + du/dt + N + du/dt + CMF

Elektrik kurulumunun planlanmasi
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ABB olmayan yliksek ¢ikisli motorlar ve IP23 motorlar igin ilave gereklilikler

YUksek ¢ikisli motorlarin nominal ¢ikis guicli, EN 50347:2001 standardinda ilgili kasa
tipi icin belirtilenden daha yiksektir. Asagidaki tabloda, nominal gtici 350 kW
degderinin altinda olan rastgele sargili ve form sargili ABB olmayan motorlar igin
gereklilikler gosterilmektedir. Daha blyutk motorlar i¢in, motor Ureticisine danisin.

Nominal AC
besleme gerilimi

Gereklilik gerektiren bolim

Motor yalitim
sistemi

ABB du/dt filtresi, yalitiimis N u¢lu yatak ve ABB ortak mod

filtresi

Py <100 kW veya kasa
tipi < IEC 315

100 kW < Py < 350 kW veya
IEC 315 < kasa tipi < IEC 400

Py <134 hp veya kasa
tipi < NEMA 500

134 hp < Py <469 hp veya
NEMA 500 < kasa tipi < NEMA 580

Uy <420V Standart: U, | = + N veya CMF +N + CMF
1300 V

420V < Uy < 500 V| Standart: U, | = + du/dt + (N veya CMF) | + N + du/dt + CMF
1300 V
veya

Kuvvetlendirilmis:
U, =1600V, 0.2
mikrosaniye artig
zamani

+ N veya CMF

+ N+ CMF

500V < Uy <600V

Kuvvetlendirilmis:
U, =1600V

+ du/dt + (N veya CMF)

+ du/dt + N + CMF

veya

Kuvvetlendirilmis:
ULL =1800V

+ N veya CMF

+ N+ CMF

600V < Uy <690V

Kuvvetlendirilmis:
U, =1800V

+ N + du/dt

+ N + du/dt + CMF

Kuvvetlendirilmis:
U, =2000V,0.3
mikrosaniye artis
zamani ***

N + CMF

N + CMF

*kk

Surtcunin ara DC devresinin gerilimi direng frenleme ile nominal degerin Gzerine ¢ikarilirsa, motor

Ureticisiyle goriserek uygulanan sirici isletim arahgi icinde bagka c¢ikis filtrelerine gerek olup
olmadigini kontrol edin.

Elektrik kurulumunun planlanmasi
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Artig zamani ve hatlar arasi tepe geriliminin hesaplanmasi igin ilave veriler

Sirdcl tarafindan uretilen motor terminallerindeki hatlar arasi tepe gerilim ve gerilim
yukselme zamani, kablo uzunluguna bagldir. Tabloda verilen motor yalitim sistemi
gereklilikleri, 30 metre ve daha uzun kablolu kurulumlari kapsayan “en kot durum”
gereklilikleridir.

Gergek kablo uzunlugunun dikkate alarak gergek tepe gerilimini ve gerilim artig
zamanini hesaplamaniz gerekiyorsa, asagidaki islemleri yapin:

+ Hatlar arasi tepe gerilimi: Agagidaki ilgili semadan ilgili U /Uy degerini okuyun

ve bunu nominal besleme gerilimi (Uy) ile garpin.

« Gerilim artig zamani: Asagidaki ilgili semadan bagil U, /Uy ve (du/dt)/Uy
degerlerini okuyun. Bu degerleri nominal besleme gerilimi (Uy) ile ¢carpin ve

esitlikte yerine koyun t = 0,8 - U | /(du/dt).

3,0

2,5

2,0

1,5

1,0

0,5

0,0

®

ULL/UN

//
AN

du/dt(
U

1/us)

100 200

300
1 (m)

55
5,0
4,5
4,0
3.5
3,0
2,5
2,0
1,5
1,0

—\ O /Uy
100 200 300

/

Motor kablosu uzunlugu

A

du/dt filiresine sahip birimlerin artis zamaninin hesaplanmasina iligkin grafik

B

du/dt filtresine sahip olmayan birimlerin artis zamaninin hesaplanmasina iligkin grafik

Sindis filtreleri igin ilave not

Sinus filtreleri motor yalitim sistemini korur. Kabine kurulu birimler igin bir fabrika
kurulumlu sinus filtresi bulunmaktadir. Sinus filtresinde fazlar arasi tepe gerilim
yaklasik 1,5 x Uy.degerindedir.

Genel mod filtreleri icin ilave not

Ortak mod filtresi arti bir kod opsiyonu olarak mevcuttur (+E208).

Elektrik kurulumunun planlanmasi
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Gilic¢ kablolarinin secilmesi

Genel kurallar

Giris glicti ve motor kablolarinin boyutlarini yerel diizenlemelere uygun olarak
belirleyin:

» Tabloyu surtcl yuk akimini tasiyabilecek sekilde boyutlandirin. Nominal akimlar
icin, bkz. bdlim Teknik veriler.

» Devamli olarak kullanilan iletkenin en az 70°C (158°F) izin verilen maksimum
sicaklik degerine sahip bir kablo secgin. ABD igin, bkz. Ek ABD gerekililikleri,
sayfa 59.

* PE iletkeninin/kablosunun (topraklama kablosu) enduktansi ve empedansi, hata
kosullari altinda ortaya ¢ikan izin verilen dokunma gerilimine gore tretilmis
olmalidir (bdylece, bir toprak hatasi meydana geldiginde, hata noktasi gerilimi
asiri derecede artmaz).

* 500 VAC degerine kadar 600 VAC kablo kabul edilir.
Simetrik blendajli motor kablosu kullanin, bkz. sayfa 58.

Not: Kesintisiz bir metal kanal kullaniliyorsa, blendajli kabloya gerek yoktur. Ekranli
kabloda oldugu gibi kanalin her iki ucunda baglanti olmalidir.

Giris kablosu icin dort iletkenli bir sisteme izin verilmektedir ancak ekranli simetrik
kablo tavsiye edilmektedir. Koruyucu iletken gérevi yapmasi igin, IEC 60439-1'e gore
iletken faz iletkenleri ile ayni metalden oldugunda karsilanmasi gereken ekran
iletkenlik gereksinimleri asagida gosterilmigtir:

Faz iletkenlerinin kesit alani ligili koruyucu iletkenin minimum
S (mmz) kesit alani
Sp (mm?)
S<16 S
16<S<35 16
35<8 S/2

Dért iletkenli bir sistemle karsilastirildiginda simetrik ekranl kablo kullaniimasi tim
surtcl sistemindeki elektromanyetik emisyon ve bunun yani sira motor yalitimi
Uzerindeki gerilimi, rulman akimlarini ve asinmayi da azaltir.

Motor kablosunu ve PE 6rgisini (bikili ekran) mimkin oldugunca kisa tutarak
yuksek frekansl elektromanyetik emisyonlari azaltin.

Elektrik kurulumunun planlanmasi
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Asagidaki tablo, nominal akimh surtculer icin esmerkezli bakir ekrana sahip bakir ve
aliminyum kablo tiplerini vermektedir. Ayrica bkz. Gli¢ kablolari i¢in terminal ve

gecis verileri, sayfa 129.
Siiriici tipi IECT us?
ACS850-04 Bakir kablo tipi|  Aliiminyum Bakir kablo tipi Aliiminyum kablo tipi
kablo tipi
mm? mm? AWG/kcmil AWG/kcmil

-387A-5 2 x (3x120) 3 x (3%x120) 2 x 250 MCM 2 x 350 MCM

-500A-5 3 x (3x95) 3 x (3x150) 2 x 500 MCM veya 3 x 2 x 600 MCM veya 3 x
250 MCM 300 MCM

-580A-5 3 x (3x120) 3 x (3x185) 2 x 500 MCM veya 3 x 2 x 700 MCM veya 3 x
250 MCM 350 MCM

-650A-5 3 x (3x150) 3 x (3x240) 2 x 600 MCM veya 3 x 3 x 400 MCM veya 4 x
300 MCM 250 MCM

-710A-5 3 x (3x185) 4 x (3x185) 2 x 700 MCM veya 3 x 3 x 500 MCM veya 4 x
350 MCM 300 MCM

-807A-5 3 x (3%x240) 4 x (3x240) 3 x 500 MCM veya 4 x 3 x 600 MCM veya 4 x
300 MCM 400 MCM

-875A-5 3 x (3%240) 4 x (3x240) 3 x 500 MCM veya 4 x 3 x 700 MCM veya 4 x
300 MCM 500 MCM

3BFA 01051905 D

1) Kablo boyutlari, kablo iskelesi Gizerinde yan yana yerlestiriimis maksimum 9 kablo, birbirinin
Uzerinde duran Ug iskele tipi tabla, 30°C (86°F) ortam sicakhgi, PVC yalitim, 70°C (158°F)
(EN60204-1 ve IEC60364-5-52) ylzey sicakligi kosullarina gore verilmistir. Diger kosullarda,

kablolari yerel givenlik yénetmeliklerine, uygun giris gerilimine ve siricinin yik akimina gore

boyutlandirin.

2) Kablo boyutlari bakir kablolarda, 40°C (104°F) ortam sicakhdi ve 75°C (167°F) kablo yahtimi igin

NEC Tablo 310-16'ya gére belirlenmistir. Ugten az sayida oluk veya kablo igindeki veya

topraklanmis (dogrudan gémiilii) akim tasiyici iletken. Diger kosullarda, kablolari yerel glivenlik

yonetmeliklerine, uygun giris gerilimine ve slrticiiniin yiik akimina gére boyutlandirin.
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Alternatif gii¢ kablosu tipleri

Sdirdcdu ile birlikte kullanilabilen gli¢ kablosu tipleri asagida verilmigtir.

Onerilen: Simetrik blendajli kablo: {i¢ fazli iletkenler veya bir esmerkezli veya simetrik yapili PE
iletkeni ve bir blendaj

PE iletkeni Blendaj
ve blendaj
PE

Blendaj Not: Kablo blendajinin iletkenligi
faz iletkenin iletkenliginin
%50'sinden fazla ise, ayri bir PE
o FE iletkeni gerekir.

Motor kablolar igin izin verilmez: Dort iletkenli sistem (Ui¢ fazli iletkenler ve koruyucu iletken)

PE /Blendaj
¢«000 ‘

Giris veya motor kablolari igin izin verilmez: Her bir faz iletkenine iliskin munferit ekranlara sahip
simetrik kablo

Motor kablosu blendaji

Eger motorun kablo ekrani, motorun tek koruyucu toprak iletkeni olarak
kullaniimigsa, ekranin iletkenliginin yeterli oldugundan emin olun. Yukaridaki Genel
kurallar alt bolimine veya IEC 60439-1'e bakin. Yayimlanan ve iletilen radyo
frekansi emisyonlarini etkin sekilde dnlemek igin ekran iletkenligi, faz iletkeninin
iletkenliginin en az 1/10'u olmalidir. S6z konusu gereksinimler, bakir veya aliminyum
ekranla kolay bir sekilde karsilanir. SGrticinin motor kablosu ekrani i¢in minimum
gereksinim asagida verilmektedir. Esmerkezli bir bakir tel katmani ve agik bakir serit
burgusu veya bakir tellerden olusmaktadir. Ekran ne kadar iyi ve sikiysa emisyon
seviyesi ve yatak akimlari da o kadar dusuktur.
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Bakir tel ekran Bakir serit veya ic yalitim
bakir tel burgusu

Dis yahtim

—

Ek ABD gereklilikleri

Metal kanal bossa motor kablosu i¢in simetrik topraklamali, MC tipi devamli oluklu
aliminyum koruma kablosu veya ekranli gli¢ kablosu kullanin. Kuzey Amerika
pazari i¢in, 500 VAC'ye kadar 600 VAC kablo kabul edilir. 100 amper tzerindeki
surdctler icin, gug kablolari 75°C (167°F) degerinde olmalidir.

iletkenler

Kanal

Bir iletkenin gesitli pargalarini bir araya getirin: baglantilari, baglantinin her bir
tarafindan iletkene baglanmis olan topraklama iletkeni ile birlestirin. iletkenleri ayrica
surict muhafazasi ve motor kasasina baglayin. Girig glicl, motor, fren direnci ve
kontrol kablo baglantisi igin ayrik kanallar kullanin. iletken kullanildigi zaman MC tipi
devamli oluklu aliiminyum koruma kablosuna gerek yoktur. Her zaman 6zel ayriimis
bir topraklama kablosu gereklidir.

Not: Ayni kaynak Uizerinde birden fazla suriictiden motor kablo baglantisi cekmeyin.
Korumali kablo / ekranl gli¢ kablosu

Simetrik topraklamali, alti iletkenli (3 faz ve 3 toprak) MC tipi devamli oluklu
aliminyum korumali kablo asagidaki saglayicilardan temin edilebilir (ticari adlar
parantez icindedir):

» Anixter Wire & Cable (Philsheath)

* BICC General Corp (Philsheath)

* Rockbestos Co. (Gardex)

+ Oaknite (CLX).

Ekranli glic kablolari Belden, LAPPKABEL (OLFLEX) ve Pirelli'den temin edilebilir.

Kontrol kablosu segimi

Ekranlama
TUm kontrol kablolari ekranli olmalidir.

Analog sinyaller icin ¢ift ekranli bukuli kablo cifti kullanin. Bu kablo tipi ayrica pals
encoderler icin de onerilir. Her bir sinyal icin ayri ekranl bir ¢ift kullanin. Farkl analog
sinyaller i¢in ortak dénis kullanmayin.
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Algak gerilim dijital sinyalleri i¢in ¢ift ekranl kablo en uygun alternatiftir, ancak tek
ekranli bukamlu ciftli kablo da kullanilabilir.

‘(
\,,

Cift blendajli blikiimlii kablo Tek-ekranli biikiimli kablo cifti
cifti

Sinyaller ayrik kablolarda
Analog ve dijital sinyaller igin ayri, ekranli kablolar kullaniimalidir.
24 VDC ve 115/230 VAC sinyalleri asla ayni kabloda tasinmamalidir.

Sinyallerin ayni kabloda olmasina izin verilir

Gerilimleri 48 V degerini asmamasi kosuluyla réle tarafindan kontrol edilen sinyaller,
dijital giris sinyalleriyle ayni kablolar icinde kullanilabilir. Rdle tarafindan kontrol
edilen sinyallerin bukimlu ¢ift olarak kullaniimasi dnerilir.

Role kablosu tipi

Orguilt metalik ekranli kablo tipi (6rneg@in, LAPPKABEL'in OLFLEX urlind, Almanya)
ABB tarafindan test edilmis ve onaylanmistir.

Kontrol paneli kablosunun uzunlugu ve tipi

Uzaktan kullanimda kontrol panelini sirtciye baglayan kablo 3 m'den (10 ft) daha
uzun olmamalidir. ABB tarafindan test edilen ve onaylanan kablo tipi kontrol panel
opsiyonel setlerinde kullanilir.

Kablolarin yonlendirilmesi

Motor kablosunu diger kablo yollarindan ayri olarak yénlendirin. Birgok strtcundn
motor kablolari birbirlerinin yaninda paralel olarak kurulabilir. Motor kablosu, giris
gucu kablosu ve kontrol kablolarinin farkli tepsilerde kurulmasi tavsiye edilmektedir.
Sdrucu ¢ikis geriliminde aniden olusan degisikliklerin neden oldugu elektromanyetik
parazitleri azaltmak amaciyla motor kablolarini diger kablolarla birlikte uzun bir
sekilde paralel olarak désememeye 6zen gosterin.

Kontrol kablolarinin gug¢ kablolariyla kesismesi gereken yerlerde, 90 dereceye
mumkun oldugunca yakin agiyla yerlestiriimelerini saglayin. Strtcuden ekstra kablo
gecirmeyin.

Kablo tepsileri birbirleri ve topraklama elektrotlari ile diizgln bir elektrik baglantisina
sahip olmalidir. Potansiyelin lokal olarak esitlemek i¢in aliminyum tepsiler
kullanilabilir.
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Kablo yollarinin semasi asagida gosterilmektedir.

Kontrol kablolari

¢ min 200 mm (8ing)  9p° |—

Giris besleme kablosu

Surlcl

Motor kablosu

Giic kablosu ¢ min 300 mm (12 ing)

Motor kablosu, fren kablosu

¢ min. 500 mm (20 ing)

Kontrol kablolari

Ayrik kontrol kablosu kanallari

230V
24V (120 V)

/
/

Kabin iginde farkli kanallarda 24 V ve
230 V (120 V) kursun kontrol kablolari.

230V

24V (120V)

\ /
N YV

// \\

24 V kablosu 230 V (120 V) igin
yalitiimamigsa veya 230 V (120 V) igin
bir yalitim mangonuyla yalitilmamigsa,
buna izin verilmez.
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Surekli motor kablosu blendaji veya motor kablosu igindeki donanim igin
muhafaza

Guvenlik anahtarlari, kontaktorler, baglanti kutulari veya benzer cihazlarin surtici ve
motor arasindaki motor kablosuna kurulmasi durumunda emisyonu saglamak ve
minimuma indirmek igin:

* Avrupa Birligi: Ekipmani hem giren hem de ¢ikan kablolarin koruyuculari i¢in 360
derece topraklamali metal bir muhafaza icerisine kurun veya kablo koruyucularini
birbirine baglayin.

» ABD: Cihazi iletken veya motor kablosunun ekrani kesintisiz olarak strictiden
motora gidecek sekilde metal bir muhafaza igine kurun.

Termik asir yuk ve kisa devre korumasinin uygulanmasi

Siriicii ve giris gli¢c kablosunun kisa devre durumunda korunmasi

Suricl ve giris gu¢ kablosunun kisa devre durumunda korunmasi

ACS850-04

@ ogs
1260

= e
agmll
€1

Giris kablosu korumasina yonelik yerel ydnetmeliklere gére dagitim bordundaki
sigortalari boyutlandirin. Teknik veriler béliminde verilen talimatlara uygun olarak
surlcu icin sigortalari segin. Surtict korumasina iliskin sigortalar, stirlict hasarini
sinirlandiracak ve surlcu iginde bir kisa devre durumunda bagl ekipmana yonelik
hasari engelleyecektir.

Not 1: Dagitim bordunda suriicl korumasina iliskin sigortalar yerlestirildiginde ve
giris kablosu, sayfa 125 igindeki deger tablosunda verilen sirticiye ait nominal giris
akimina goére boyutlandirilir, sigortalar ayrica kisa devre durumunda giris kablosunu
koruyacak, surlclunln zarar gérmesini engelleyecek ve kisa devrenin siriclde
gerceklesmesi durumunda bitisik ekipmanlarin zarar gérmesini 6nleyecektir. Girig
kablo korumasi icin ayrik sigortalara gerek yoktur.

Not 2: Devre kesiciler sigortasiz kullaniimamalidir. Daha fazla bilgi i¢in, ABB ile
irtibata gecin.
Kisa devre durumlarinda motor ve motor kablosunun korunmasi

Motor kablosu surtcunin nominal akimina uygun boyutlara sahipse, kisa devre
durumunda surict motor kablosunu ve motoru korur. Ek koruma cihazlari kullanmak
gerekli degildir.
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Siiriicii ve girig gli¢ ve motor kablolarinin termik asiri yiike karsi korunmasi

Kablo boyutlari sirticinin nominal akimina uygun oldugunda, surtict kendisini,
girisi ve motor kablolarini termik asiri yike karsi korur. Ek termik koruma cihazlari
kullanmak gerekli degildir.

UYARI! Eger sirtcl birden fazla motora baglanmissa, ayri bir devre kesici veya

A sigorta kullanarak her bir motor kablosunu ve motoru asiri yuklemeye karsi koruyun.
Surdcinin asir yliklenme korumasi, toplam motor yikiine gore ayarlanmistir.
Sadece bir motor devresinde asiri yiklenme olursa tetiklenmeyebilir.

Motorun termik asiri yiike karsi korunmasi

Duzenlemelere goére motor termik asiri ylke karsi korunmal ve asiri yuk
algilandiginda akim kesilmelidir. Sirtclde, motoru koruyan ve gerektiginde akimi
kesen bir termik koruma fonksiyonu bulunmaktadir. Strtici parametresi degerine
gore fonksiyon hesaplanan bir sicaklik degerini (motor termik modeline gore) ya da
motor asiri 1sI sensorleri tarafindan verilen bir gergek sicaklik gdstergesini izler.
Kullanici, termik modeli ek motor ve yuk verileri ile besleyerek daha ayrintih
ayarlayabilir.

En yaygin sicaklik sensoérleri:
» |EC180...225 motor boyutlari: termik anahtar, 6rn. Klixon
« motor boyutlari IEC200...250 ve daha buyukleri: PTC veya Pt100.

Motorun termik korumasi ve sicaklik sensdrlerinin baglanti ve kullanimi hakkinda
daha fazla bilgi icin, yazilim el kitabina bakin.

Surucuniun topraklama hatalarina kargi korunmasi

Saricl, motor ve motor kablosundaki topraklama hatalarina karsi koruma
saglamaya yénelik bir dahili topraklama hatasi koruma fonksiyonuna sahiptir. Bu bir
kisisel koruma veya yangin korumasi 6zelligi degildir. Topraklama arizasi koruma
fonksiyonu bir parametre araciligiyla devre disi birakilabilir, bkz. yazilim el kitabi.

Direk veya dolayl kontak durumunda cift veya takviyeli yalitimla ortadan ayirma
veya bir transformatér tarafindan besleme sisteminden yalitim gibi bagka koruma
onlemleri de alinabilir.

Kagak akim cihazi uyumlulugu

Siricl, B Tipi kagak akim cihazlari ile kullanima uygundur.

Not: Surlctinun EMC filtresinde ana devre ve kasa arasina bagl kondansatoérler
vardir. Bu kondansatdrler ve uzun motor kablolari topraklama kagak akimini artirir
ve hatali akim devre kesicilerinin ¢alismasina neden olabilir.
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Acil stop alm fonksiyonunun uygulanmasi

Guvenlik amacli olarak her bir operatdr kontrol istasyonuna ve acil stop alm'
cihazinin gerekli olabilecegi diger isletim istasyonlarina acil stop alm cihazlari monte
edin.

Not: Siiriicii kontrol paneli lizerindeki durdurma tusuna (& ) basilmasi motorun acil
olarak durmasini ya da surtcundn tehlikeli potansiyelden ayrilmasini saglamaz.

STO AKTIF fonksiyonunun uygulanmasi

Sirticide STO AKTIF fonksiyonu bulunur. Daha fazla bilgi i¢in, bkz. Safe torque off
function for ACSM1, ACS850 and ACQ810 drives application guide (3AFE68929814
[ingilizce)).

ATEX sertifikali glivenli baglanti kesme fonksiyonunun uygulanmasi
(opsiyon +Q971)
Siriict, +Q971 opsiyonuyla, STO AKTIF fonksiyonunu kullanarak ATEX sertifikall
kontaktorstiz givenli motor baglanti kesme fonksiyonu saglar. Daha fazla bilgi icin,

bkz. ATEX-certified Safe disconnection function for ACS850 drives (+Q971)
application guide (3AUA0000074343 [ingilizce]).

Gug kaybinda ¢alismaya devam etme islevinin uygulanmasi

Guc¢ kaybinda ¢alismaya devam etme islevinin uygulanmasi:

1. Surldcunin gu¢ kaybinda galismaya devam etme fonksiyonunu etkinlestirin
(Standart Kontrol Programinda 47.02 DUSUKGER KNTR parametresi).

2. Kurulum, girig glcu kesilmesinde takilmayi énlemek icin, ana kontaktorle techiz
edilmistir. Ornegin, kontaktor kontrol devresinde bir zaman gecikmeli réle (tutucu)
kullanin.

UYARI! Motoru tekrar hizli galistirmanin bir tehlikeye yol agmayacagindan emin
olun. Suiphe duyarsaniz, gli¢ kaybinda ¢alismaya devam etme islevinin
uygulamayin.

Suruci ile gu¢ faktori kompanzasyon kondansatorlerinin kullaniimasi

AC sdiriculerde gug faktéri kompanzasyonuna gerek yoktur. Ancak, sirici
kompanzasyon kondansatoru takil bir sisteme bagdlanacaksa, asagidaki
kisittamalari dikkate alin.

UYARI! Gl faktori kompanzasyon kondansatorlerini veya harmonik filtreleri motor
kablolarina baglamayin (siriicl ve motor arasindaki). AC surUctiler ile kullanim
amagl degillerdir ve slrlclye veya kendilerine kalici hasar verebilirler.
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Sardcunin Gg fazlh girisine paralel gui¢ faktérii kompanzasyon kondansatorleri varsa:

1. Surlcu bagliyken gl hattina ylksek gli¢li bir kondansatér baglamayin. Bu tir
bir baglanti, stirlcliniin ariza yapmasina ve hatta hasar gérmesine neden
olabilecek gegcici gerilimlere yol agacaktir.

2. AC surlcu gug hattina baglandiginda kondansatér yikd adim adim arttirilir veya
azaltilirsa, gerilim adimlarinin strdcunun ariza yapmasina neden olmayacak
kadar disUk olmasina dikkat edin.

3. Gug faktorli kompanzasyon biriminin AC sur(cdler ile kullanima uygun olup
olmadigini kontrol edin (6rnegin harmonik Ureten yukler). Bu tir sistemlerde
kompanzasyon biriminde genellikle engelleyici reaktor veya harmonik filtre olmahdir.

Surucu ve motor arasinda glivenlik anahtari uygulanmasi

Sabit miknatisli motor ile slirlicti ¢ikigl arasina glivenlik anahtari takiimasi tavsiye
edilir. Anahtar, sUrlcu Uzerinde yapilacak bakim islemleri sirasinda motoru yalitmak
icin gereklidir.

Siriucu ve motor arasinda kontaktor kullaniimasi

Asagidaki segeneklerden birini uygulayarak ¢ikis kontaktérindn gikis kontrolln(
dizenleyin.

Alternatif 1: Sirlcide varsayilan motor kontrol modunu (DTC) kullanmayi ve motor
serbest durusunu sectiginizde, kontaktori asagidaki sekilde agin:

1. Surlclye durma komutu verin.
2. Kontaktérl agin.

Alternatif 2: Strtcude varsayilan motor kontrol modunu (DTC) kullanmay! ve
motorun rampa ile durusunu segctiginizde, kontaktori asagdidaki sekilde agin:

1. Surlcuye durma komutu verin.
2. Surlcu motoru sifir hiza yavagslatana kadar bekleyin.
3. Kontaktorl agin.

Alternatif 3: SUriiclide skaler kontrol modunu kullanmayi sectiginizde, kontaktora
asagidaki sekilde acin:

1. SurlGcuye durma komutu verin.

2. Kontaktoérl agin.

donduriyorsa asla ¢ikis kontaktdrind agmayin. DTC motor kontroll ¢ok yiiksek hizda
calisir ve kontaktdrtin kontaklarini agmasi icin gereken stireden ¢ok daha hizhidir.
Sdrtct motoru dondurirken kontaktér agmaya baslarsa, DTC sirlict aninda ¢ikis
gerilimini maksimum degere ¢ikararak ylik akimini korumaya calisacaktir. Bu da
kontaktore hasar verecek ve hatta tamamen kullaniimaz hale getirecektir.

2 UYARI! Varsayilan motor kontrol modu (DTC) kullanimdayken, sirticti motoru
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Baypas baglantisi uygulanmasi

Baypas yapilmasi gerekiyorsa, motor ve surlcu arasinda ve motor ve gig hatti
arasinda mekanik veya elektriksel olarak birbirine kilitli kontaktérler kullanin. Bu
kilitleme islemi ile kontaktorlerin ayni anda kapanmalarini énleyin.

UYARI! Asla besleme glcuni surlcu ¢ikis terminali U2, V2 ve W2'ye baglamayin.
Cikista kullanilan hat gerilimi UGniteye kalici zarar verebilir.

Ornek baypas baglantisi

Asagida ornek bir baypas baglantisi gosterilmistir.
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Anahtar | Agiklama Anahtar | Agiklama
Q1 Sirlci ana anahtari SN Sirtict ana kontaktorli agma/kapama kontroli
Q4 Baypas devre kesici S40 | Motor gli¢c besleme segimi
(suriict veya dogrudan hat tzeri)
K1 Sdrlci ana kontaktori S41 Motor dogrudan hat lzerine baglandigi zaman
start alir
K4 Baypas kontaktoru S42 | Motor dogrudan hat uzerine baglandidi zaman
durur
K5 Sirucu ¢ikis kontaktoru
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Motor giicli beslemesini sdriictiden dogrudan hat (zerinde olarak degigtirme

1. Surlcu kontrol panelinden (stricl lokal kontrol modundayken) veya harici stop
sinyaliyle (surtici uzaktan kontrol modundayken) striicliyt ve motoru durdurun.

2. S11 ile surtcinin ana kontaktérini agin.
3. S40 ile motor gucu beslemesini surtctiden dogrudan hat Gzerinde olarak
degistirin.
4. Motordaki miknatislanmanin kaybolmasi igin 10 saniye bekleyin.
5. S41 ile motoru start ettirin.
Motor giicli beslemesini dogrudan hat lizerinden siiricli olarak degistirme
1. S42 ile motoru durdurun.
2. S40 ile motor guicl beslemesini dogrudan hat Uzerinden sdrticl olarak degistirin.

3. S11 anahtariyla surticiinin ana kontaktérind kapatin (-> iki saniye slreyle ST
konumuna gevirin ve konum 1'de birakin).

4. Suricu kontrol panelinden (strlcl lokal kontrol modundayken) veya harici stop
sinyaliyle (suriici uzaktan kontrol modundayken) siriicliyl ve motoru start ettirin.

Role c¢ikiglarina ait kontaklarin korunmasi

Enduktif ylkler (réleler, kontaktorler, motorlar) kapatildiklarinda gegici gerilimlere
neden olurlar.

JCU kontrol Unitesi tzerindeki role kontaklari, asiri yliksek gerilim gikiglarina karsi
varistorler (250 V) ile korunmaktadir. Buna ragmen, kapatma esnasinda EMC
yayimini en dusuk seviyeye ¢ekmek icin enduksiyonlu yuklerin gurultu azaltma
devreleriyle (varistérler, RC filtreleri [AC] veya diyotlar [DC]) donatiimalari 6zellikle
Onerilir. Engellenmemeleri durumunda kesintiler, kapasitif veya enduktif olarak
kontrol kablosundaki diger iletkenlerle baglanti kurabilir ve sistemin diger
parcalarinda ariza riski olusturabilirler.

Koruyucu pargayi, mimkin oldugu kadar enduktif yike yakin monte edin. Rdle
¢ikislarina koruyucu bilesenler takmayin.
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1) Réle ¢ikiglari; 2) Varistor; 3) RC filtresi; 4) Diyot

Motor asiri 1s1 sensoriiniin suriuci G/C'sine baglanmasi

ancak koruyucu topraklamaya bagl olmayan elektrik donaniminin erisilebilir

2 UYARI! IEC 60664, elektrik yUklU parcalar ile iletken olmayan ya da iletken olan
parcgalarina ait ylizey arasina cift ya da desteklenmis yalitim gerektirir.

Bu gereksinimi karsilamak igin tg farkli sekilde strGctnin dijital giriglerine termistor
(ve diger benzer bilesenler) baglanabilir:

1. Termistdr ve motorun hareketli parcalari arasinda iki katlh veya kuvvetlendiriimis
bir yalitim vardr.

2. SurlGcunin tim dijital ve analog girislerine baglanmis olan devreler, temasa karsi
korunmustur ve diger diistik gerilim devrelerinden temel yalitim (striict ana
devresi ile ayni gerilim seviyesinde) ile ayriimistir.

3. Harici termistor rdlesi kullanilabilir. Rélenin yalitimi, stricinun ana devresinin
gerilim seviyesi ile ayni degerde olmalidir. Baglanti icin, yazilim el kitabina bakin.

Ornek devre semasi
Bkz. sayfa 154.
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Kurulum

Bu bolumun igindekiler

Bu bélimde, strict moduli kitaplik tipi montaja sahip 400 mm geniglikte Rittal TS 8
kabinine kurulur: Modul kabin tabanina 6n kismi kabin kapisini dénik sekilde dik
pozisyonda yerlestirilir. Asagidaki Rittal pargalari ve striici moduli segenekleri
kurulum drneklerinde kullanilir:

Siiriicii modiilii standart pargalar
» Sdrtict modulu

« Ust kilavuz plakasi

» Sabitleme braketi

» Topraklama barasi

» Althk kilavuz plakasi

» Teleskopik ¢ikarma ve yerlestirme rampasi
» Plastik torba igindeki sabitleme vidalari

* Harici kontrol Unitesi

Siriicii modiilii segenekleri

Opsiyon kodu Miktar | Agiklama
(adet)
+H381 1 Glg kablaj panelleri ve bir lastik rondela
+H383 Glg kablaj panelleri
+P905 1 Dahili kontrol Unitesi

Rittal parcalari
Rittal parca kodu | Miktar | Agiklama

(adet)
TS 8406.510 1 Montaj plakasiz mahfaza. Cergeve, kapi, yan ve arka panelleri igerir.
TS 8612.160 5 Montaj flangiyla delinmis bolim, 600 mm yatay igin dis montaj seviyesi
TS 8612.140 3 Montaj flansiyla delinmis boélim, 400 mm yatay igin dis montaj seviyesi
SK 3243.200 2 Hava filtresi 323 mm x 323 mm
TS 4396.500 3 Destek raylar (musteri tarafindan yaptirilan alt plakaya alternatif)
Miisteri tarafindan yaptirilan parcalar (ABB veya Rittal lriinii olmayan)
Hava tamponlari 6 Kabin iginde gerekli hava tamponlarinin boyut gizimleri igin, bkz. bolim

G1 ve G2 KasasI — Hava tamponlari, sayfa 151.

Kabin alt plakasi 1 Musteri tarafindan yaptirilan alt plakanin boyut gizimi igin, bkz. G71 ve
(Rittal destek G2 Kasas! — Alt plaka, sayfa 150.

raylarina alternatif)

Her zaman bu bdlimde verilen genel kurallara, yerel kanunlara ve yonetmeliklere
uyun. ABB, yerel yasalari ve/veya diger diizenlemeleri ihlal eden kurulumlar icin
hicbir sekilde sorumluluk kabul etmemektedir.

Not 1: Sirlct modull ayrica Rittal TS 8 kabinleri disinda da kurulabilir.

Kurulum
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Not 2: Girigs ve motor kablosu boyutlari faz basina 4 x 240 mm? olan
kurulumlar

Direng kablolar baglanacaksa, ¢ikis kablaj panelinin alt yan plakasi ¢ikariimali ve
direng kablolari, ¢ikis kablaj paneline ait uca yandan baglanmalidir.

Not 3: istege bagl kablaj panelleri oimayan (+H381 veya +H383 yok)
kurulumlar

PE ucunu asagida gdsterilen sekilde takin.

M8x16 A|t%e/m/ ¢ o
] ‘ O @
© 88 R
© 6
©0
0
0 @ = H5
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Not 4: Siiriicii modulini bir montaj paneline takma

Montaj destegini asagida gosterilen sekilde takin.

M4x12 Torx

Kurulum
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Not 5: Unitelerin lastik rondelasini istege bagl kablaj panelleriyle takma
(+H381)

Giris glicu kablolarini istege bagli kablaj panellerinin lastik rondelasindan gegirerek
takmak, Unite i¢in IP20 koruma sinifi saglar. Rondelay1 asagidaki sekilde takin:

1. Giris gug kablolari icin rondelaya yeterli buyuklUkte delikleri keserek agin.
2. Kablolari rondelanin i¢ine dogru kaydirin.

3. Rondelayi asagida gdsterilen sekilde bes M4x8 Torx T20 vida kullanarak giris
kablaj paneline takin.

il
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Not 6: Alternatif kurulum yéntemleri

Bu bélimde sunulan kurulum 6rneklerine ilaveten, bir kag alternatif kurulum yontemi
bulunmaktadir, rnegin:

Guvenlik

Gl kablolari direkt olarak suriicii moduline direkt olarak, giris ve ¢ikis
terminallerine ise kablo kulaklari ile veya baralarla bagdlanabilir. Strtict moduld,
ayrica gug kablosu terminalleri ve elektrikli parcalar kontada karsl korundugunda
ve Unite uygun bicimde topraklandiginda, elektrikli ekipman odasi icinde tabana
dik bicimde kurulabilir.

Altliksiz strtct moduli (opsiyon +0H354) duvara veya kabine moduiliin sag
tarafindaki Ust ve alt sabitleme delikleri icinden gegirilen dort vidayla takilabilir.

teknisyenleri tarafindan yapilabilir. Bu el kitabinin ilk sayfalarinda Giivenlik talimatlari

é c UYARI! Bu bélimde anlatilan elektrikli kurulum isi yalnizca yetkili elektrik

kismina uygun hareket edin. Guvenlik talimatlarini dikkate almamak yaralanma veya
olim ile sonuglanabilir.

Montaj sahasinin kontroli

Sdrucu altindaki malzeme alev alabilecek tirde olmamalidir ve surtdcunun agirhgini
tasiyabilecek kadar dayanikli olmahdir.

izin verilen ortam kosullari igin, bkz. bélim Ortam kosullari, sayfa 134, gerekli
soguma havasi igin, bkz. bolim Kayiplar, sogutma verileri ve gliriiltii, sayfa 129.

Gerekli aletler

Tornavida seti (Torx ve Yildiz)
Tork anahtari ve 500 mm (20 in¢) veya 2x250 mm (2x%10 in¢) uzatma kolu

Siridci modulu baralarini istege bagh kablaj panellerine (+H381 veya +H383)
takmak igin 17 mm (11/16 ing) manyetik uclu lokma

Siricl modullu Ust sabitleme braketini kabin arkasina ve istege baglh kablaj
panellerini (+H381 veya +H383) kabin yan panellerine baglamak igin 10 mm
manyetik uclu lokma veya bir torx tornavida

Sirici modilinin kabin tabani plakasina veya zemine takilmasi igin 13 mm
soket

Kablo kulaklarinin uglara takilmasi i¢cin 22 mm manyetik uglu soket (M12 civata).

Kurulum
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Birimin tagsinmasi ve ambalajinin agiimasi

JAN

UYARI! Guvenlik talimatlarina uyun, sayfa 74. Talimatlara uyulmamasi, fiziksel
yaralanmalara veya olimlere yol agabilir ya da ekipman hasar gorebilir.

Teslim edilen paketi forklift ile kurulum alanina tasiyin.

Paketin ambalajini asagidaki sekilde agin:

Bantlari kesin (A).

Ek kutularin ambalajini acin (B).
Dis kilfi kaldirarak gikarin (C).
Kilifi kaldirarak ¢ikarin (D).

Sirldci modilinin kaldirma gozlerine kaldirma kancalari takin ve moduli
kurulum yerine kaldirin.

/]

Paket igeriginin tanimi

1 | Girig kablaj paneli (opsiyon +H381 veya +H383), asagdidaki bilgilere bakin.

2 | Cikis kablaj paneli (opsiyon +H381 veya +H383), asagdidaki bilgilere bakin.

3 | Kontrplak destegi

4 | Fabrikada takilmis opsiyonlara ve birden fazla dilde artik gerilim uyar etiketine sahip stirtcl
modiild, Ust kilavuz plakasi, altlik kilavuz plakasi, teleskopik rampa paketi, plastik torba iginde
sabitleme vidalari, kontrol kablosu kelepge plakasi ve fabrikada takiimis istege bagli modiillere
sahip harici kontrol Unitesi, kapi montaj kitine sahip kontrol paneli (opsiyon +J410), teslimat
belgeleri, basili donanim el kitabi ve birden fazla dilde hizli devreye alma el kitabi ve el
kitaplarini igeren CD. +R700 ila +R714 segeneklerine sahip diger basil kilavuzlar

5 | Palet

Kurulum
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Rampa paketinin icerigi

1

Vida paketi

PE terminali

Mukavva koli

Besleme gegisi

Altlik kilavuz plakasi

Teleskopik ¢ikarma ve yerlestirme rampasi

Sabitleme braketi

Ust kilavuz plakasi

Ol 0| N o gl | WO N

Destek

Cikis gicii kablaj paneli (opsiyon +H381 veya
+H383) paketinin igerigi

1

Kagit dolgu

Mukavva tepsi

Ust mukavva kapak

Destek

Seritler

Plastik torba

Cikis gug kablaj paneli

O N| O] O M| WO DN

Rittal kabin tertibati igin yan kilavuzlar

Kurulum



Giris guicii kablaj paneli (opsiyon +H381 veya
+H383) paketinin icerigi

1 | Vida paketi
Kagit dolgu

Giris gli¢ kablaj paneli

Mukavva tepsi

Ust mukavva kapak

Destek

Seritler

Plastik torba

Lastik rondela (yalnizca +H381)

Ol 0| N| o O | W[ N

-
o

Girig gucu kablaj paneli ve striici modiliine
baglanacak topraklama barasi *)

*) Bu pakette bara olmamasi durumunda, ¢ikis
glicl kablaj paneli paketinde bulunabilir.

Teslimat kontrolu

Birimin tasinmasi ve ambalajinin agiimasi béliminde verilen tim 6gelerin paket
icinde olup olmadigini kontrol edin.

Hasar izi olup olmadigini kontrol edin. Kuruluma ve ¢alistirmaya baslamadan 6nce,
birim tipinin dogru olup olmadigini kontrol etmek igin tip etiketi bilgilerini kontrol edin.

Tertibat yalitiminin kontrol edilmesi

Siriici

Test islemleri strlciye zarar verebileceginden, strlcinin herhangi bir pargasi
uzerinde gerilim toleransi veya yalitim direnci testlerini gerceklestirmeyin. Her
surlcu, fabrikasyonda ana devre ve sasi arasindaki yalitim agisindan test edilmigtir.
Ayrica, surucl iginde test gerilimini otomatik olarak kesen gerilim sinirlama devreleri
bulunmaktadir.

Giris kablosu

Suriclye baglamadan dnce yerel yasalara uygun olarak giris kablosunun yalitimini
kontrol edin.

Kurulum
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Motor ve motor kablosu
Motor ve motor kablosu yalitimini asagidaki sekilde kontrol edin:

1. Motor kablosunun siricl ¢ikis terminali U2, V2 ve W2'den ayrilip ayrilmadigini
kontrol edin.

2. 1000 VDC dlgum gerilimi kullanarak her bir faz iletkeni ile motor Koruyucu
Topraklama iletkeni arasindaki yalitim direncini 6lgin. ABB motorunun yalitim
direnci 100 Mohm'u ge¢cmelidir (25°C veya 77°F'deki referans deger). Diger
motorlarin yalitim direnci igin litfen Greticinin talimatlarina bakin. Not: Motor
muhafazasi icindeki nem yalitim direncini diistrecektir. E§er nemden sliphe
edilirse motoru kurulayin ve dlgimu tekrarlayin.

e

Fren direnci ve diren¢ kablosu
Fren direnci tertibati (eger varsa) yalitimini asagidaki sekilde kontrol edin:

1. Direng kablosunun dirence bagl ve R+ ve R- surlct ¢ikis terminalleriyle
baglantisinin kesik oldugundan emin olun.

2. Surlcu ucunda direng kablosu R+ ve R- iletkenlerini birbirine baglayin. 1 kvDC
Olgum gerilimi kullanarak iletkenler ile PE iletkeni arasindaki yalitim direncini
Olgun. Yalitim direnci 1 Mohm'dan yuksek olmalidir.

Kurulum
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Kurulum surecine ait genel akis semasi

Bu akis semasinda Bu bélimdiin igindekiler altinda 69. sayfada listelenen birimlere
ait kurulum sireci agiklanmaktadir.

Adi Gorev Talimatlar igin, bkz.
m
1 Rittal pargalarini, kabin alt plakasini, siricu alt Mekanik aksesuarlarin kabine
kilavuz plakasini ve siirtici moduli bélmesindeki | fakiimasi, sayfa 79
gevsek suriici opsiyonlarini (kablaj panelleri,
opsiyon +H381 veya +H383) kurun.
2 Yardimci bilesenleri (montaj plakalari, hava Bilesen Ureticisinin talimatlari
tamponlari, anahtarlar, baralar vb.) kurun. Yerlesim 6rnegdi, kapak acik, sayfa 38
3 Glg kablolarini kablolama panellerine baglayin. Gli¢ kablolarinin baglanmasi, sayfa 84
4 Sirtcl modulini kabine takin. Siiriicti modiiliintin kabine takilmasi,
sayfa 89
5 Harici kontrol linitesine sahip siirtici modiilleri: Harici kontrol (initesinin takilmasi,
Harici kontrol Unitesini takin. sayfa 99
6 Kontrol kablolarini baglayin. Gli¢ kablolarinin baglanmasi, sayfa 95
7 Kalan pargalari, 6rnegin kabin kapilari, yan Bilesen Ureticisinin talimatlari

plakalar vb takin.

Kurulum




79

Mekanik aksesuarlarin kabine takilmasi

G1 kasasi icin, 81. sayfadaki montaj gizimine bakin. G2 kasasi i¢in, 82. sayfadaki
montaj gizimine bakin. Kabine mekanik aksesuarlari asagidaki sekilde takin:

1.

N o o koW

Alt plaka kullaniyorsaniz, alt plakay! 750. sayfadaki boyut ¢izimine uygun hale
getirin ve alt plakayi kabinin alt kismina takin.

Not: Eger alt plakanin kalinligi 2,5 mm (0,1 ing) degilse, boyutlari uygun sekilde
ayarlayin.

Rittal destek raylar (TS 4396.500) kullaniyorsaniz, kabinin alt kismina ¢ adet
destek rayi takin, ayrica bkz. boyut ¢izimi, sayfa 145 (G1 kasasi), sayfa 149
(G2 kasasi).

Altlik kilavuzunu alt plakanin (veya destek raylarinin) Gzerine takin.

TS 8612.610 (5 adet) ve TS8612.140 (3 adet) Rittal delinmis boélimlerini takin.
Hava tamponlarini takin (bkz. sayfa 83).

Ust kilavuz plakasini takin.

Cikis kablaj panelini takin. Not: Cikis kablaj panelini taktiktan sonra, kablolar igin
yeterli bos alan yoksa, panelin altindaki destek raylarini ¢ikarabilirsiniz.

. Cikis kablaj paneline yan kilavuzlar takin (her yan kilavuz igin 2 vida).

Kurulum



9. Topraklama barasini giris kablaj paneline (opsiyon +H381 veya +H383) takin.
Arkadan goériiniim asagida gosterilmistir.

< il

=\ 7 E—" Q.!Ill' |

10.Yan kilavuzlar giris kablaj paneline takin (her yan kilavuz icin 2 vida) ve girig
kablaj panelini delinmig bélime takin.
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Montaj gizimi (G1 kasasi)

3AUA0000132078

EXTRACTION/ INSERT ION RAMP
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Montaj ¢izimi (G2 kasasi)

TAP SCREW

Mex12 4 pes
68763908

or
3AUA000096133

(wo dc)

3AUA0000094308

EXTRACTION/ INSERTION RAMP

SUB-ASSEMBLY KIT

3AUAD000094306

3AUA0000092970

— ol
> <

o -

S o

= o a
= =

© <
=< —
== o~ ©
— ~
> o
© e
rrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrr = -
""""" = o
oo .=
ol ~Z
Ol —

DOl ==

b
0
2

ar~| oo
<o <<
—© moo

SUB-ASSEM
3AUA00000
3AUA00000

S %
z &
7
o~ i 5
= 3 -
< o - g (=B "
= — o = 5 —
. > 2 L Pz .
o~ «© \ @ v =
™ = < ¥ 5 sg
©
< = Lo o o
[ = ol — © o — o
_ =R = o = = = 4
> S P = = 3 = =
2 & & oy < & d Sz
e © o - < = 23
pt o~ Ip= = = < < =
= o= < o oo oo > = - © <
= — — o =R = 2 o >
= o fap= S = > pAge
; o o S en S = o
© = o =| fj 2 =
S a > a2 = = — =+
> O < <C c© =< — =
> = o) =2 = = -5
2 = =3
= =
= [
o o v—-—
<
vvvvv
a
>
—C .o
v w
b=
==

5 pes

Rittal 8612.160

3AUA0000132062

Kurulum



83

(hava tamponlari)

aj gizimi

Mont
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Gug¢ kablolarinin baglanmasi

UYARI! Guvenlik talimatlarina uyun, sayfa 74. Talimatlara uyulmamasi, fiziksel
yaralanmalara veya olimlere yol agabilir ya da ekipman hasar gorebilir.

Baglanti semasi

L1 L2 L3 (PE) PE (PE)

| GIRIS |

| CIKIS — * |
| & (wiw] |
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1 Alternatifler i¢in, bkz. bolim Besleme kesme cihazinin se¢imi, sayfa 49. Bu bélimdeki
montaj drneginde, ayirma cihazi, surtici modull ile ayni bélme iginde dedgildir.

2 Blendaijl kablo kullanilirsa (zorunlu degildir, ancak 6nerilir) ve blendaj iletkenligi faz
iletkeninin iletkenliginin %50'sinden az ise, ayri bir PE kablosu (2a) veya topraklama iletkeni
olan bir kablo (2b) kullanin.

3 Ekranli kablo kullaniliyorsa kabin girigsinde 360 topraklama yapilmasi onerilir. Giris kablosu
ekraninin diger ucunu veya dagitim panosundaki PE iletkenini topraklayin.

4 Giris ve ¢ikis glci kablaj panelleri (opsiyon +H381 veya +H383).

5 Kabin girisinde 360 derece topraklama yapilmasi tavsiye edilir, bkz. sayfa 41.

6 Kablo blendajinin iletkenligi faz iletkeninin iletkenliginin %50'sinden az ise ve kabloda
simetrik olarak olusturulmus topraklama iletkeni yoksa, ayri bir topraklama kablosu kullanin
(bkz. sayfa 58).

7 Harici fren direnci, bkz. sayfa 155.

8 Genel mod filtresi (opsiyon +E208), bkz. sayfa 57.

9 du/dt filtresi (istege bagdli, bkz. sayfa 167).

10 | Sirlici moduilinin gergevesi kabin gergevesine baglanmalidir. Bkz. bélim Kabin igindeki
topraklamanin dlizenlenmesi, sayfa 40.

Not:

iletken ekran disinda motor kablosunda simetrik olarak olusturulmus topraklama iletkeni varsa
topraklama iletkenini siriici ve motor uglarindaki topraklama terminaline baglayin.

Asimetrik olarak olusturulmus motor kablosu kullanmayin. Dérdiinct iletkeninin motor ucuna
baglanmasi, yatak akimlarini arttirir ve daha fazla asinmaya neden olur.
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Gi¢ kablosunun baglanti prosediirii

VN

UYARI! Giivenlik talimatlari bélimundeki talimatlara uyun. Talimatlara uyulmamasi,
fiziksel yaralanmalara veya 6limlere yol acabilir ya da ekipman hasar goérebilir.

1. Girig kablolarini kabinin i¢erisine sokun. Delikli plakadaki kablo koruyucularini
360° topraklayin.

2. Girig kablolarinin kablo kiliflarini demet seklinde kivirin ve bunlarla birlikte tim
ayrik toprak iletkeni veya kablolari, giris gli¢ kablaj panelinin PE (toprak) ucuna
baglayin.

3. Giris kablolarinin faz iletkenlerini, giris kablaj panelinin U1, V1 ve W1 uglarina
baglayin. Sikma torklari igin, bkz. sayfa 129.

4. Motor kablolarini kabinin igerisine sokun. Delikli plakadaki kablo koruyucularini
360° topraklayin.

5. Motor kablolarinin kablo kiliflarini demet seklinde kivirin ve bunlarla birlikte tim
ayrik toprak iletkeni veya kablolari, ¢ikis gli¢ kablaj panelinin PE (toprak) ucuna
baglayin.

6. Motor kablolarinin faz iletkenlerini, ¢ikis kablaj paneline ait U2, V2 ve W2
terminallerine baglayin. Sikma torklari icin, bkz. sayfa 7129.
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Not: Giris ve ¢ikis glicl kablolari asagidaki resimde bulunan ¢apraz gizgilerle
isaretlenmis alanin icinde durmali, bu sekilde sirtci modull kabine takildigi zaman
kablolarin surtlinerek hasar gérmesi énlenmelidir.

M,

@ % g i—

=

f1; :f AL u1,ve,w
N 35 1\4. e

fll'ﬁ" ! .i.-! ﬂ(r . 102 mm (4 in.)

NONNN RS

Ui i) C

Kabin yan plakasi yerinde olmaksizin gériiniim. A) Girig gli¢ kablolari i¢in delikli plakada 360 derecelik topraklama,; B)
Giris gli¢ kablaj panelinin topraklama barasi; C) Cikis gli¢ kablolari igin delikli plakada 360 derecelik topraklama; D) Cikis
glic kablaj panelinin topraklama barasi; E) Gii¢ kablolari icin izin verilen alan
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Motor kablo blendajini motor tarafinda agsagdidaki gibi topraklayin.

* Motor terminali kutusunun girisinde 360 derece (1)

- uzunluk.

DC baglantisi

UDC+ ve UDC- terminalleri, birden fazla strictnin ortak DC yapilandirmasi i¢indir
ve bir sUrtictdeki rejeneratif enerjinin motor modundaki diger surtculer tarafindan
kullanilabilmesini saglar. Daha fazla bilgi igin, bkz. Common DC configuration
application guide for ACS850-04 drive modules (3AUA0000073108 [ingilizce]).
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Siirucu moduliuniun kabine takilmasi

UYARI! Guvenlik talimatlarina uyun, sayfa 74. Talimatlara uyulmamasi, fiziksel
yaralanmalara veya olimlere yol agabilir ya da ekipman hasar gorebilir.

Siridcl modulini dikkatli bir sekilde tasiyin. Modulin, zemin Gzerinde hareket
ettirilirken ve kurulum ile bakim isi esnasinda yere dismediginden emin olun: Destek
ayaklarini, her bir ayaga asag! dogru biraz basarak (1, 2) ve kenara dondurerek
acin. Mimkuan oldugunda, modulu ayrica zincirlerle Ustten tespitleyin.

Surdct modulind (A) yana yatirmayin. Surtict modili son derece agir olup (160kg
[350 pound]) agirhk merkezi yiiksektir. Modil yaklasik 5 derece kadar yanlara
egilirse devrilecektir. Egimli bir zemin zerinde moduli gézetimsiz birakmayin.

Kurulum
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Montaj prosediirii

1. Sabitleme braketini strtici moduline takin.

M8x20 Altigen

2. Onceden giris kablaj paneline monte edilmis olan topraklama barasini siriici
modulune takin. Not: Topraklama barasinin tasarimi sekilde gosterilenden farkh
olabilir.

M8x20 Altigen

Sl -
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3. Cikarma ve yerlestirme rampasini kabin tabanina iki vida kullanarak takin.

4. Suricu modulindn Ust ve alt sol yan taraf 6n kapaklarini ¢ikarin. M4x8 kombi

vidalar, 2 N- m.

. Surtct modulinu dikkatlice kabin icerisine tercihen bagka bir kisinin yardimiyla
ittirin.

. Kablaj panellerinin baralarini stirict moduli baralarina baglayin. kombi vidalar
M12, 70 N-m (52 Ibf-ft).

. Surlict modulind kabine asagida gosterilen sekilde ve 93. sayfadaki (G1 kasasi)
veya 94. sayfadaki (G2 kasasi) montaj gizimine gore Ustten ve alttan takin. Not:
Vidalar modalini kabin gcergevesine topraklar.

. Harici kontrol Gnitesine sahip birimler: Gii¢ kablosu bélimleri zerinde surtcl
modulunin ¢ikarilan 6n kapaklarini yerine takin.

Dahili kontrol Gnitesine sahip birimler (opsiyon +P905): Kontrol kablolarini kontrol
birimine bagladiktan sonra, strict modulinin sokilmis 6n kapaklarini gig
kablosu kisimlarindaki yerlerine geri takin.

Kurulum
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Siriici modiiliniin kabine nasil takildigini gésteren montaj ¢izimi (G1 kasasi)
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Suriicii modiiliiniin kabine nasil takildigini gosteren montaj gizimi (G2 kasasi)
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Koruyucu kapagin modiil hava ¢ikisindan sokiilmesi

UYARI! Kurulumdan sonra striici modulinin st kismindaki koruyucu kapagi
sokin. Kapak sokilmezse soguma havasi modul icinde serbest bir sekilde akamaz
ve surtcl asiri isinacaktir.

Kontrol kablolarinin baglanmasi

Kontrol kablosu kurulum iglemine ait akis semasi (harici kontrol birimi)

Adi
m

Gorev

Talimatlar igin, bkz. boliim

1

Kontrol birimine ait kapak tertibatini ¢ikarin.

Harici kontrol (initesinin kapak
tertibatinin sékilmesi, sayfa 96

Kontrol kablosu kelepge levhasinin kontrol
birimine baglayin.

Kontrol kablosu kelepge levhasinin
baglanmasi, sayfa 97

Kontrol birimine istege bagh modiilleri (heniuiz
monte edilmemisse) kurun.

Istege baglh modiillerin takiimasi, sayfa
101

Gl kaynagini ve fiber optik kablolari, kontrol
Unitesi ve slrtcu moduld arasina baglayin.

Harici kontrol (initesinin sdrdici
modiiliine baglanmasi, sayfa 97

Kontrol Gnitesini duvara veya DIN rayina monte
edin.

Harici kontrol (nitesinin takilmasi,
sayfa 99

Harici kontrol kablolarini kontrol tnitesine ve
istege bagli modiillere baglayin.

Kontrol (initesi terminallerine kontrol
kablolarinin baglanmasi, sayfa 102

Kontrol birimi kapak tertibatini tekrar takin.

Harici kontrol (initesinin kapak
tertibatinin sékilmesi, sayfa 96

Kontrol kablosu kurulum iglemine ait akis semasi (i¢ kontrol birimi, opsiyon +P905)

Adi
m

Gorev

Talimatlar igin, bkz. boliim

1

Kabin i¢inde kontrol kablolarini yénlendirin ve
baglayin.

Dahili kontrol linitesine (opsiyon
+P905) sahip (initelere ait kontrol
kablosu baglanti prosediirti, sayfa 108
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Harici kontrol iinitesinin kapak tertibatinin sékiilmesi

Kapak tertibati, opsiyonel modiillerin kurulmasi ve kontrol kablolarinin baglanmasi
oncesinde ¢ikariimalidir. Kapak tertibatini gikarmak icin bu proseduri izleyin.
Sayilar, asagidaki cizimleri gosterir.

1. Bir tornavidayla hafifce ¢ikintiya bastirin.

2. Alt kapak plakasini yavasca asagiya kaydirin ve gekerek ¢ikarin.

3. Panel kablosu (eger varsa) baglantisini kesin.

4. Kapak tertibatinin tist kisminda bulunan baglanti vidasini ¢ikarin.

5. ki ¢ikinti yardimiyla, kaidenin alt kismini dikkatle disari dogru cekin.

6. Kontrol kablolari baglandiginda, yukaridaki prosediru tersten uygulayarak kapagi
geri takin.

Q
@
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Kontrol kablosu kelepge levhasinin baglanmasi

Harici kontrol iinitesinin siiriicii modiiliine baglanmasi

JAN

97

Kontrol kablosu kelepge levhasini kontrol biriminin tepesine veya tabanina doért vida
ile asagida gosterildigi sekilde baglayin.

B
B
& @
N © &
CNEREN
[\ ¢
\\@ © \&\@

0,7 N'm
(6,2 Ibf-ing)

UYARI! Fiber optik kablolari dikkatli tutun. Optik kablolari sékerken her zaman
konektorl tutun, kablodan tutarak ¢ekmeyin. Fiberler kirlenmeye karsi son derece

hassas olduklari igin fiber uglarina ¢iplak elle dokunmayin.

Not: Siriicinin gig degeri, JCU kontrol Gnitesinin i¢ kismindaki JRIB kartinda
tanimlanir. JCU kontrol Unitelerini, farkh glic de@erlerine sahip suricller arasinda

degistirmeyin. Bu, donanim hasarina yol acgabilir.

Surucu modulunden gelen fiber optik kablolari ve gu¢ kaynagi kablosunu devre kart

bdlmesindeki U-delik icinden harici kontrol birimine asagidaki sekilde takin:

1. Asagida gosterilen sekilde kontrol biriminin arka ¢gercevesinden gegirin.

2. Kablolari JRIB karti terminallerine baglayin.

Baglanti tablosu

APOW JRIB
X3:1 X202: 1
X3:2 X202: 2
JINT JRIB
VA1 V1

V2 V2
JGDR JRIB
V6 V6

V7 V7

3. APOW kablo topraklamasini, kontrol biriminin arka st ve tabanindaki topraklama
terminaline baglayin.

Kurulum
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JRIB

3aua0000038989

RXD = alici

TXD = verici
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Harici kontrol iinitesinin takilmasi

Sirdcl kontrol birimi, arka tarafindaki baglama delikleri icinden veya bir DIN ray
kullanarak montaj plakasina baglanabilir.

Harici kontrol (initesinin duvara takilmasi
1. Baglama vidalarini duvara baglayin.

2. Birimi vidalara dogru kaldirin ve vidalari sikigtirin.

3aua0000038989

Kurulum
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Harici kontrol biriminin bir DIN rayi lizerine dik olarak takilmasi
1. Mandali (A) kontrol biriminin arka tarafina g vida kullanarak sabitleyin.

2. Kontrol Unitesini raya asagida gosterildigi sekilde oturtun (B).

W A Y

3aua0000038989

Kontrol biriminin bir DIN rayi (izerine dik olarak takilmasi
1. Mandallari (A) kontrol biriminin arka tarafina tg vida kullanarak sabitleyin.

2. Kontrol Unitesini raya asagida gosterildigi sekilde oturtun (B).

3aua0000038989
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istege bagh modiillerin takilmasi
Mekanik kurulum

Fieldbus adaptorleri, G/C uzatmalari ve pals encoder arabirimleri gibi opsiyonel
moddller, kontrol birimi Gzerindeki opsiyonel modul yuvasina yerlestirilir. Kullanilabilir
yuvalar igin, bkz. sayfa 32.

1. Kontrol birimi kapagini ¢ikarin.

2. Yuva konektdrindeki koruyucu kapagi (varsa) ¢ikarin.
3. Moduli dikkatle kontrol birimindeki pozisyonuna takin.
4. Vidayi sabitleyin.

Not: EMC gereksinimlerini karsilamak ve modulin dizgln sekilde ¢alismasi igin
vidanin dizgun sekilde monte edilmesi gerekmektedir.

Modiillerin kablo baglantilari

Ozel kurulum ve kablo baglantisi talimatlari igin uygun opsiyonel modiil kilavuzuna
bakin. Kablolarin yonlendirilmesi i¢in, bkz. sayfa 102 .

Kurulum



Kontrol unitesi terminallerine kontrol kablolarinin baglanmasi
1. Kablolari asagidaki gosterilen sekilde kontrol birimine yonlendirin
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2. Kelepge levhasindaki kontrol kablolarina ait ekranlari topraklayin. Ekranlar,
kontrol birimi terminallerine mimkun oldugunca yakin ve devamli olmalidir.
Kelepgenin ¢iplak ekrana baski uygulayacagi sekilde kablonun yalnizca dig
korumasini soyun. Ekran (6zellikle birden fazla ekran oldugu zamanlarda) bir
pabug ile sonlandirilabilir ve kelepge levhasina vida ile baglanabilir. Blendajin
diger ucunu bosta birakin veya birka¢ nanofarad yiksek frekansli kondansator

(6rn. 3,3 nF / 630 V)lzerinden dolayl olarak topraklayin.
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Blendaj ayni topraklama hattinda ve ug noktalari arasinda édnemli bir gerilim
dismesi yok ise, her iki ugtan dogrudan topraklanabilir. Baglantiyi sabitlemek igin
vidalar sikin.

. lletkenleri kontrol Gnitesinin ilgili sokllebilir terminallerine baglayin. Bkz. balim
Varsayilan GC baglanti semasi, sayfa 104. Bostaki telleri sinirlamak igin siki
gecmeli boru veya yalitim bandi kullanin.

Not: BUkulu sinyal kablosu ciftlerini terminallere mimkuin oldugunca yakin tutun.
Donus teli ile birlikte kablonun bukilmesi enduktif kuplajdan kaynaklanan
kesintileri azaltr.

Kurulum
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Varsayilan GG baglanti semasi

Notlar:

[...] ACS850 standart Kontrol Programi
(Fabrika makrosu) ile varsayilan ayari
gOsterir. Diger makrolar igin, bkz. yazihm
el kitabr.

*Toplam maksimum akim: 200 mA

Gosterilen kablolar yalnizca
demonstrasyon amaglidir. Konektér ve
jumper kullanimi hakkinda daha fazla bilgi
metinde bulunmaktadir; ayrica bkz. bolim
Teknik veriler.

Kablo boyutlari ve sikkma momentleri:

XPOW, XRO1, XRO2, XRO3, XD24:
0,5 ... 2,5 mm? (24...12 AWG). Tork:
0,5 N'm (5 Ibfing)

XD, XDIO, XAl, XAO, XD2D, XSTO:
0,5 ... 1,5 mm? (28...14 AWG). Tork:
0,3 N-m (3 Ibfing)

Terminal baghklari ve jumper'larin
sirasi

XPOW
(2 kutuplu, 2,5 mm?)

XRO1
(3 kutuplu, 2,5 mm?)

XRO2
(3 kutuplu, 2,5 mm?)

XRO3
(3 kutuplu, 2,5 mm?)

XD24
(4 kutuplu, 2,5 mm?)

DI/DIO topraklama segimi

XDl
(7 kutuplu, 1,5 mm?)

XDIO
(2 kutuplu, 1,5 mm?)

XAl
(7 kutuplu, 1,5 mm?)

Al1, Al2

XAO
(4 kutuplu, 1,5 mm?)
-

XD2D

(3 kutuplu, 1,5 mm?)
XSTO (turuncu)

(4 kutuplu, 1,5 mm?)

XPOW
Harici giig girisi +24VI 1
24 VDC, 16 A GND 2
XRO1, XRO2, XRO3
Réle ¢ikist RO1 [Hazir] —No 1 &
250 VAC /30 VDC COM 2
2A 1 NC 3
Réle gikisi RO2 [Modiilasyonda]  |_No 4
250 VAC /30 VDC COM 5
2A ] NC 6
Réle cikisi RO3 [Hata(-1)] —1No 7
250 VAC /30 VDC COM 8
2A e 9
XD24
+24 VDC* +24 VD 1
Dijital giris toprak hatti DIGND 2
+24 VDC* +24 VD 3
Dijital giris/cikis toprak hatti DIOGND| 4
Toprak segim jumper'i Al1
XDI
Dijital giris DI1 [Stop/Start] DI1 1 —e
Dijital giris DI2 DI2 2
Dijital giris DI3 [Reset] DI3 3 —
Dijital giris DI4 Di4 4
Dijital giris DI5 DI5 5
Dijital giris DI6 veya termistor girisi Dl6 6
Start kilidi (0 = Stop) DIIL A —
XDIO
Dijital giris/cikis DIO1 [Cikis: Hazir] DIO1 1 —®—
Dijital giris/cikis DIO2 [Cikis: Calisiyor] DIO2 2 &
XAl
Referans gerilim (+) +VREF 1
Referans gerilim (=) -VREF 2
Toprak AGND 3
Analog giris Al1 (Akim veya gerilim, jumper Al1 ile segilebilir) [Hiz Al1+ 4
referansi 1] Al1- 5
iy I ) — Al2+ 6
Analog giris Al2 (Akim veya gerilim, jumper Al2 ile segilebilir) A 7
Al1 akim/gerilim segim jumper'i Al1
Al2 akim/gerilim secim jumper'i Al2
XAO
Analog cikis AO1 [Akim %] e :C)
AO1- 2
AO2+ 3 :( )
Analog ¢ikis AO2 [Hiz %] O 7]
XD2D
Sirlcu - strlcu baglantisi sonlandirma jumper'i T
B 1
Sirlcu - slrlict baglantisi. A 2
BGND 3
XSTO
OUT1 1 —|
e Qi - - OuUT2 2 —m___”.
STO AKTIF. Suricinin start almasi igin her iki devre kapatiimahdir. N1 3 1 - ] ___ N
IN2 4

Kontrol paneli baglantisi

Bellek Unitesi baglantisi
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Jumper'lar

DI/DIO topraklama segicisi (XD24 ve XDI arasinda bulunur) — DIGND'nin (DI1...DI5
dijital girigleri icin topraklama) dalgalanip dalgalanmadigini veya DIOGND'ye (DI6
dijital girisi ve DIO1 ve DIO2 dijital giris/cikislar igin toprak) bagh olup olmadigini
belirler. Bkz. JCU yalitim ve topraklama semasi, sayfa 7133.

DIGND dalgalanirsa, DI1...DI5 dijital girisi ortak hattinin XD24:2'ye baglanmasi
gerekir. Ortak hat, DI1...DI5 NPN/PNP tip oldugundan dolayi, GND ya da V. olabilir.

DIGND dalgalanmasi DIOGND'ye bagh DIGND
23 23
32 32
4 4

B Ko

—
—

Al1 — Analog giris Al1'in akim veya gerilim girisi olarak kullanimini belirler.

Akim Gerilim
7 7
ed oo |AM ood|Al1
Al2 Al2
1 1

Al2 — Analog giris Al2'nin akim veya gerilim girigi olarak kullanimini belirler.

Akim Gerilim
7 7
Al A1
od oo |Al2 oo q|Al2
1 1

T — Sdricd - surtci baglanti sonlandirma. Sirlcu baglantidaki son tnite ise ACIK
pozisyonunda olmahdir.

Sonlandirma ACIK Sonlandirma KAPALI

edo |7 | °EdT |
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JCU kontrol tnitesi harici glic kaynagi (XPOW)

Kontrol birimi igin harici +24 V (minimum 1,6 A) gu¢ kaynagi XPOW terminal bloguna
baglanabilir. Asagidaki durumlarda harici gi¢ kaynagi kullanimi énerilir:

* siUrlclnin ana beslemeye baglanmasinin ardindan uygulamanin hizli start
almasi gereklidir

« giris gu¢ beslemesi baglantisi kesildiginde fieldbus iletisimi gereklidir.
Termistér girigi olarak DI6 (XDI:6)

Motor asiri i1sis1 dlgimd igin bu girise 1...3 PTC sensoérleri baglanabilir.

Bir sensor Ug sensér
Motor \ - — XDI:6 g
o | Motor L .
L¢ = —| XD24:1 P e
T L 33nF A H l 3,8 nF
lz 630 VAC T T > 630 VAC
Notlar:

» Kablo ekranlarinin her iki ucunu dogrudan topraga baglamayin. Bir ucta
kondansatoér kullanilamiyorsa, ekranin bu ucunu baglamadan birakin.

» Sicaklik sensorlerinin baglanmasi, parametre ayariyla ilgilidir. Bkz. surlcu yazilim
el kitabl.

* PTC (ve ayrica KTY84) sensdrleri, alternatif olarak bir FEN-xx encoder
arabirimine baglanabilir. Bkz. kablo bilgileri i¢in arabirim kullanim kilavuzu.

* Pt100 ve KTY84 sensorleri, termistor girisine baglanmamalidir. Bunun yerine,
asagida gosterildigi gibi bir analog giris ve bir analog akim cikisi (JCU'da veya bir
I/0O uzatma modulinde bulunur) kullanilir. Analog giris, gerilime goére
ayarlanmalidir.

Bir Pt100 veya KTY84 sensorii Uc Pt100 sensérii

- ~TAN+ \ K / AT
Motor \; “ L Motor L 1 Al-
N - - Al1- ' o

T

AOX (1) T AOx (1)

AGND - —— AGND

i3 3nF 13,3 nF
I 630 VAC T 2630 VAC

Kurulum
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UYARI! Yukaridaki resimde gosterilen girisler IEC 60664'e gore yalitiimadigindan,
motor sicaklik sensoéri baglantisi icin motorun elektrikli pargalari ile sensor arasinda
cift ya da glclendirilmis yalitim olmasi gereklidir. E§er montaj bu sarti saglamiyorsa,

* 1/O kart terminalleri temasa kargi korunmalidir ve baska bir ekipmana
baglanmamalidir

veya

» sicaklik sensoéri G/C terminallerinden yalitilmis olmahdir.

Stiriict-stiriict baglantisi (XD2D)

Sirici-siricl baglantisi, bir master ve birden fazla follower ile temel master/
follower iletisimini mUmkin kilan bir halkali zincirli RS-485 iletisim hattidir.

Bu terminal blogunun yaninda bulunan sonlandirma etkinlestirme jumper't T (bkz.
yukaridaki Jumper'lar bélimu), strlcu-surict baglantisinin sonundaki surlctlerde
ACIK seklinde ayarlanmalidir. Ara surtculerde jumper KAPALI pozisyonuna
ayarlanmalidir.

Kablo baglantilari icin ekranh bikimla kablo ¢ifti (~100 ohm, 6érnedin PROFIBUS
uyumlu kablo) kullaniimalidir. Yuksek dayaniklilik saglamak icin yuksek kalitede
kablo kullaniimasi énerilir. Kablo mimkin oldugunca kisa tutulmalidir, baglantinin
maksimum uzunlugu 100 metredir (328 ft). Gereksiz ¢evrimlerden ve kablolarin gi¢
kablolarinin yakinindan ¢alismasindan (motor kablolari gibi) kaginiimahdir. Kablo
blendajlari 702. sayfada gosterilen sekilde strlicu tzerindeki kontrol kablosu
kelepce levhasina topraklanmalidir.

Asagidaki semada, surlcu-suricu baglantisi kablolamasi gosterilmistir.

..............................

T ssne T asne
I >630VAC —= —L >e30vac =
||| || | B T o A OV B T Y e
- <| [a - | [a] [<] [a] - <| [a
L z —_— z —_— Z
El X5:D2D o X5:D2D El X5:D2D
™ ™ ™
) ] ]
Sonlandirma Sonlandirma L Sonlandirma
ACIK KAPALI ACIK
JCU JCU JCU
Suricu 1 Surdcu 2 Surdcu n
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STO AKTIF (XSTO)

SurlGcunin baglamasi icin her iki baglanti (OUT1 - IN1 ve OUT2 - IN2) kapali
olmalidir. Varsayilan olarak terminal blogunda devreyi kapatacak jumper'lar
bulunmaktadir. Siiriictiye harici STO AKTIF devresi baglamadan énce jumper'lari
cikarin. Bkz. sayfa 64.

Dahili kontrol Ginitesine (opsiyon +P905) sahip unitelere ait kontrol
kablosu baglanti proseduru

1.

Kelepge levhasini, 6nden iki vidayla kontrol Gnitesine baglayin, bkz. Kontrol
kablosu kelepge levhasinin baglanmasi, sayfa 97.

2. Henlz baglanmadiysa, istege bagli modulleri baglayin.

3. Kablolari surtict kabininin igerisine sokun.

4. Kontrol kablolarini, kontrol biriminin altindan veya Ustiinden kontrol kablosu kablo

kanali boyunca yénlendirin.

Kabin delikli levhasindaki dis kontrol kablosu ekranlarini 360° topraklayin (6neri).

6. 104. sayfadaki Kontrol (initesi terminallerine kontrol kablolarinin baglanmasi

madde 2 altinda belirtilen kelepge levhasindaki kontrol kablolarini topraklayin.

iletkenleri kontrol Ginitesinin ilgili sékiilebilir terminallerine (bkz. sayfa 104)
baglayin. Bostaki telleri sinirlamak igin siki gegmeli boru veya yalitim bandi
kullanin. Baglantiyi tespit etmek icin vidalar sikin.

Not: Bukilu sinyal kablosu ciftlerini terminallere mimkin oldugunca yakin tutun.
Donus teli ile birlikte kablonun bikilmesi endiktif kuplajdan kaynaklanan
kesintileri azaltir.

PC'ye baglanti yapiimasi

PC'yi kontrol birimine asagidaki sekilde baglayin:

ACS850-04
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Kurulum kontrol listesi

Bu bolumun igindekiler
Bu bélimde suricunun mekanik ve elektriksel donaniminin kurulmasi ile ilgili
kontroller bulunmaktadir.

Kurulum kontrol listesi

Kontrol listesini baska biriyle birlikte gézden gegirin.

UYARI! Guvenlik talimatlarina uyun, sayfa 74. Talimatlara uyulmamasi, fiziksel
yaralanmalara veya Olimlere yol agabilir ya da ekipman hasar goérebilir

] Sunlari denetleyin...

Kabin yapisi

[] | Strict modill kabine uygun sekilde baglanmistir. (Bkz. bélim Kabin kurulumunun planlanmasi ve Kurulum.)

[] | Mekanik baglantilar sikiimistir ve kirik degildir.

[] | Pargalar temizdir ve boyal ylizeyler gizili degildir.

Kasa ile metal temasinda bulunan kabin kasasi ve pargalari (6rnegin kirigler, montaj plakalari Gizerindeki bilesen
sabitleme noktalari, kontrol Gnitesi montaj plakasinin arkasi), yalitkan boya veya malzeme ile kaplanmamistir.

[] | Koruma derecesi (IPxx)

Siiriicii opsiyon modiilleri ve diger bilesenler

[] | Opsiyon modiillerinin ve diger donanimin tipi ve sayisi dogrudur. Opsiyon moddilleri ve diger donanim hasarl
degildir.

[] | Opsiyonel modiiller ve terminaller dogru sekilde etiketlenmistir.

[] | Opsiyonel modiiller ve diger donanimin kabin icindeki ve kabin kapagindaki yerlegimi dogrudur.

[] | Opsiyonel modiiller ve diger donanimin montaji dogrudur.

Kabin montajinin dahili kablolamasi

[] | Anadevre:

* AC besleme girisi kablolamasi tamam.

* AC besleme ¢ikisi kablolamasi tamam.

» Fren direnci igin besleme (kullaniliyorsa) tamam.

[] | Kablo tipleri, kesit alanlari, renkleri ve opsiyonel isaretler dogrudur.

[] | Kablaj parazite karsi hassas degil. Kablolarin bikimlerini ve kablo giizergahlarini kontrol edin.

Kurulum kontrol listesi
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[

Sunlari denetleyin...

]

Kablolarin cihazlara, terminal bloklarina ve siirici moduli devre kartlarina baglantisi:
» Kablo yeterince dinamik ¢ekilerek kablolar terminallere baglanmistir.
» Terminal zincirlerindeki kablo sonlandirmasi dogru sekilde yapilmistir.

» Ciplak iletkenler terminalden ¢ok uzakta olmayip, yetersiz bosluga veya temasa karsi koruma kaybina neden
olmamaktadir.

» JCU kontrol Unitesi striici modiliine diizgiin bigimde baglanmistir.
» Kontrol paneli kablosu diizgiin bicimde baglanmistir.

]

Kablolarin keskin késelere veya acik ve gerilim gelen parcalara dedecek sekilde yerlestiriimemistir. Fiber optik
kablolarin bikilme yarigapi en az 3,5 cm'dir (1,38 ing).

]

Terminal bloklarinin tipi, isaretleri, yalitim plakalari ve ¢apraz baglantilari dogrudur.

Topraklama ve koruma

[ ] | Modiillerin ve diger donanimlarin topraklama renkleri, kesit alanlari ve topraklama noktalari devre gemalarina
uygundur. Orgiiler igin uzun yollar kullanilimamistir.

[] | PE kablolari ve baralarin baglantilari yeterince sikidir. Kabloyu gekerek gevseyip gevsemedigini kontrol edin.
Orgiiler igin uzun yollar kullaniimamistir.

[] | Elektrikli donanim igeren kapaklar topraklanmigtir. Uzun toprak hatti yoktur. EMC agisindan en iyi sonug, diiz
bakir 6rgl kullanarak elde edilir.

[] | Dokunulabilen fanlar kapakhdir.

[] | Kapaklarin iginde gerilim tagiyan pargalar, en az IP2x ile dogrudan temasa karsi korunmalidir.

Etiketler

[] | Tip etiketleri ve uyari ve talimat ¢ikartmalari, yerel yonetmeliklere uygun sekilde hazirlanmis ve dogru sekilde

yerlestirilmistir.

Anahtarlar ve kapaklar

]

Mekanik anahtarlar, ana ayirici anahtar ve kabin kapaklari diizgtin bicimde ¢alismaktadir.

Kabi

nin kurulumu

]

Sdrlci kabini tabana, ayrica Ustten duvara veya tavana sabitlenmisgtir.

Ortam calisma kosullari, Teknik veriler bolimiinde verilen 6zellikleri kargilamaktadir.

Soguma havasi surlci kabininin iginde ve disinda serbestce akacaktir ve kabin icinde hava sirkiilasyonu
mimkin olmayacaktir (hava tampon levhalari yerinde takihdir).

Sdrici bir yilin Gzerinde bir stire boyunca saklandiysa: Surlciinin DC baglantisindaki elektrolitik DC
kondansatorleri yenilenmistir. Bkz. sayfa 124.

Sdrlci ve salt paneli arasinda yeterince blyuk koruyucu topraklama iletkeni bulunur.

Motor ve sirlcl arasinda yeterince buyuk koruyucu topraklama iletkeni bulunur.

TUm koruyucu topraklama iletkenleri uygun terminallere baglanmistir ve terminaller sikistiriimigtir. (Kontrol etmek
icin iletkenleri ¢ekin.)

O Ojg|gy g o

Kabindeki ekipmanin mahfazalari, kabin koruyucu topraklama barasina uygun galvanik baglantiya sahiptir;
Baglanti noktalarindaki baglanti yizeyleri ¢iplak (boyasiz) olup, baglantilar sikidir veya ayrik topraklama
iletkenleri kurulmustur.

Kurulum kontrol listesi
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Sunlari denetleyin...

Besleme gerilimi suriict nominal giris gerilimine uyuyor. Tip belirleme etiketini kontrol edin.

Giris gli¢ kablosu uygun terminallere baglanmistir, faz sirasi dogrudur ve terminaller sikistiriimistir. (Kontrol etmek
icin iletkenleri ¢ekin.)

Uygun AC sigortalari ve ana ayiricilar kurulmustur.

Motor kablosu uygun terminallere baglanmistir, faz sirasi dogrudur ve terminaller sikistiriimistir. (Kontrol etmek
icin iletkenleri gekin.)

Fren direnci (varsa) uygun terminallere baglanmistir ve terminaller sikistiriimistir. (Kontrol etmek igin iletkenleri gekin.)

Motor kablosu (ve eger varsa fren direng kablosu) diger kablolardan uzaga désenmistir.

Fren direnci kablosu diger kablolardan uzaga désenmistir.

Motor kablosuna gli¢ faktorl telafi kapasitori baglanmamigtir.

Kontrol kablolari (varsa) uygun terminallere baglanmistir ve terminaller sikistiriimistir. (Kontrol etmek igin
iletkenleri ¢ekin.)

Bir siirtict baypas badlantisi kullanilacak ise: Motorun dogrudan hat Gzeri kontaktori ve sirtict gikis kontaktori
gerek mekanik olarak gerekse elektriksel olarak birbirine kilitlenmistir, bu durumda ayni anda kapatilamazlar.

Sirtcinln igindeki delikte alet, yabanci madde ve toz bulunmamaktadir.

Motor baglanti kutusu kapagi ve tim blendajlar yerindedir. Kabin kapaklari kapalidir.

O\o0| O ooogg oo ojoi-

Motor ve yuk starta hazirdir.

Kurulum kontrol listesi
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Devreye alma

Bu bolumun igindekiler

Bu bolim suricunin devreye alma talimatlarina atifta bulunur.

Devreye alma proseduru

1. Surlcu kurulumunun Kurulum kontrol listesi bolimindeki kontrol listesine gore
kontrol edildiginden ve motor ve tahrik edilen ekipmanin ¢alismaya hazir
oldugundan emin olun.

2. Surtcu modultnin kabin kurucusu tarafindan verilen devreye alma islemlerini
yerine getirin.

3. Glc agin ve surtcu yazihm el kitabi icinde verilen devreye alma talimatlarina
gore sirucl kontrol programini ayarlayin.

4. Guvenli tork kapatma fonksiyonunu dogrulayin, bkz. Safe torque off function for
ACSM1, ACS850 and ACQ810 drives application guide (3AFE68929814
[ingilizce)).

Devreye alma
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Bu bolumun igindekiler

Bu bolimde suriictdeki hata tespit olanaklari anlatiimistir.

LED
Bu tabloda stirlicii modulinin LED'leri anlatiimistir.
Kisaltmalarin LED LED yaniyorken
anlamlari:

JINT kart V204 (yesil) Kartin +5 V gerilimi sorunsuzdur.
V309 (kirmizi) Kullaniimiyor.
V310 (yesil) IGBT kontrol sinyalinin kapi strtict kontrol paneline aktarimi

devrededir.
BFPS karti V79 (yesil) Kartin +5 V gerilimi sorunsuzdur.

Uyari ve hata mesajlari

Kontrol programi uyari ve hata mesajlari ile ilgili aciklamalar, nedenler ve gozumler
icin, bkz. yazilim el kitabi.

Hata izleme
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Gecgerlilik

Bu bolumun igindekiler

Bu boliimde sirict modullne ait bakim talimatlari yer almaktadir.

Bu boliimde agiklanan sirtict moduli degisimi, Kurulum bélimindeki Rittal TS 8
ornek kurulumu icin gecerlidir. Diger bakim talimatlarini geneldir.

Bakim araliklar

Eger dogru kosullarda montaji yapildiysa siriicl ¢cok az bakim gerektirir. Bu tablo
ABB tarafindan tavsiye edilen rutin bakim araliklarini siralar.

Aralik

Bakim

Talimat

Her yil

Ana sogutma fanini ve devre
karti sogutma fanini,
terminallerin sikihgini, toz,
korozyon, sicaklik ve besleme
geriliminin kalitesini kontrol
edin.

Gerekirse, bakim. Bkz. bolim
Kabin ve Sogutma blogu,
sayfa 119.

Depolandiginda her yil

Kondansatorleri yenileyin.

Bkz Kondansatérilerin

3 yilda bir, ortam sicakligi
40°C ise (104°F) veya surekli
agir yuke veya devamli

yenilenmesi.
3 yilda bir Fiber optik kablolarin Bkz. hata kayit. PPCC LINK
durumunu kontrol edin. hatalari tekrar ediyorsa, fiber
optik kablolari degistirin.
6 yilda bir Devre karti bélmesi sogutma Bkz Fanlar.

fanini degistirin.

nominal yike maruz kaliyorsa.

DC devresi elektrolitik
kondansatorlerini ve bosaltma
direnglerini degistirin.

ABB ile irtibata gegin.

9 yilda bir

6 yilda bir, devamli galismada
ortam sicakligi 40°C'nin
(104°F) Gzerindeyse.

Ana sogutma fanini degistirin.

Bkz Fanlar.

9 yilda bir

JINT kartini ve yassi kabloyu,
BFPS, BGAD ve JGDR
kartlarini degistirin.

ABB ile irtibata gegin.

Kontrol paneli pilini degistirin.

Pil, kontrol panelinin arka
kisminda bulunmaktadir. Yeni
bir CR 2032 pil ile degistirin.

Bakim
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Not: Gerektiginde, kabin Ureticisinin talimatlarina uygun olarak kabin bakim
gorevlerini gergeklestirin (6rnegin, hava giris ve c¢ikis filtrelerini temizleyin).

Bakimla ilgili daha fazla ayrinti igin yerel ABB Servisi yetkilisine danisin. internette
http://www.abb.com/drivesservices sitesine gidin.

Kabin

Kabinenin iginin temizligi

UYARI! Guvenlik talimatlarina uyun, sayfa 74. Talimatlara uyulmamasi, fiziksel
yaralanmalara veya olimlere yol agabilir ya da ekipman hasar gorebilir.

A  UYARI! Anti-statik hortum ve nozula sahip bir elektrikli stiptirge kullanin. Normal bir
A2\ elektrikli stiptrgenin kullaniimasi, devre karti hasarina yol agabilecek statik
bosalmalar olusturur.

1. Sdrucunun gug hatti baglantisinin kesildiginden ve Kurulum ve bakim gtivenligi
(sayfa 714) béliminde agiklanan diger tim dnlemlerin dikkate alindigindan emin
olun.

2. Gerekirse kabinin igini yumusak bir firca ve elektrikli stiplirge ile temizleyin.

Bakim
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Sogutma blogu

Modul soguma blodu kanatlari Gzerinde sogutma havasindan kaynaklanan toz
birikir. Sogutma blogunun temiz olmamasi durumunda suricu asiri sicaklik uyarisi
ve hata verir.

Sogutucunun iginin temizligi

UYARI! Guvenlik talimatlarina uyun, sayfa 74. Talimatlara uyulmamasi, fiziksel
yaralanmalara veya Olumlere yol acabilir ya da ekipman hasar gorebilir.

A  UYARI! Anti-statik hortum ve nozula sahip bir elektrikli stipiirge kullanin. Normal bir
A2\ elektrikli stipurgenin kullaniimasi, devre karti hasarina yol agabilecek statik
bosalmalar olusturur.

1. Sdrucinun gug hatti baglantisinin kesildiginden ve Kurulum ve bakim gtivenligi
(sayfa 74) bélimiinde agiklanan diger tim dnlemlerin dikkate alindigindan emin olun.

Siridcl modilinin tutma levhasina ait baglanti vidalarini sokiin.
Tutma levhasini gikarin.

Acikliktan sogutucunun icinin vakumlayin.

o &~ b

Basingl havayi yukari dogru acgiklida dogru Ufleyin ve ayni anda surUcu
modulunin st kismindan vakumlayin.

Bakim
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Fanlar

Gergek kullanim émru fanin ¢caligma zamani, ortam sicakligi ve toz yogunluguna
baghdir. Ayrica sogutma faninin galisma suresini gosteren gergek sinyal i¢in yazilim
el kitabina bakin. Fan degisiminden sonra ¢alisma zamani sinyalini sifirlamak igin
Iitfen ABB ile baglanti kurun.

Degistirilecek fanlar ABB’den temin edilebilir. Belirlenmis ABB yedek pargalari
disinda baska parca kullanmayiniz.

Devre karti bélmesi sogutma faninin degistirilmesi

UYARI! Glvenlik talimatlarina uyun, sayfa 74. Talimatlara uyulmamasi, fiziksel
yaralanmalara veya olimlere yol agabilir ya da ekipman hasar gorebilir.

1. Surdct modulind kabinden Sdriicii modiiliiniin degdistirilmesi boliminde
(sayfa 122) aciklandidi gibi ¢ikarin.

2. Fan mahfazasindan baglama vidasini sokun.
3. Fanin gli¢ kaynagi kablosunu ¢ikarin.

4. Yeni fani yukaridaki igslem sirasini tersten uygulayarak takin.

Bakim
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Ana sogutma fanlarinin degistirilmesi

UYARI! Givenlik talimatlarina uyun, sayfa 74. Talimatlara uyulmamasi, fiziksel
yaralanmalara veya olumlere yol agabilir ya da ekipman hasar gorebilir.

1. SUrdct modulind kabinden Sdirticii modiiliiniin degistirilmesi bdliminde
(sayfa 122) agiklandigi gibi ¢ikarin.

Kaidenin destek ayaklarini agin.

Fanin tertibati levhalarini baglayan iki sabitleme vidasini gevsetin.
Fan tertibati levhasini asagi dogru egin.

Fanlarin gu¢ kaynagi kablolarini ¢ikarin.

Suricl moduilinden fan tertibatini gikarin.

Fan(lar)in baglama vidalarini gevsetin ve montaj plakasini fan(lar)dan ¢ikarin.

© N o o bk w DD

Yeni fan(lar)1 yukaridaki igslem sirasini tersten uygulayarak takin.

7, %Y

S

fm’@' |

Bakim
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Surucu moduliinin degistirilmesi

VYA

UYARI! Guvenlik talimatlarina uyun, sayfa 74. Talimatlara uyulmamasi, fiziksel
yaralanmalara veya 6limlere yol agabilir ya da ekipman hasar gorebilir.

Surici modulini dikkatli bir sekilde tasiyin. Modullin, zemin Uzerinde hareket
ettirilirken ve kurulum ile bakim isi esnasinda yere dismediginden emin olun: Destek
ayaklarini, her bir ayaga agsagi dogru biraz basarak (1, 2) ve kenara dondurerek
acin. Mumkun oldugunda, moduli ayrica zincirlerle tespitleyin.

Surdct modulini (A) yana yatirmayin. Sdrtici modilld son derece agir olup (160kg
[350 pound]) agirhk merkezi yiiksektir. Modul yaklasik 5 derece kadar yanlara
egilirse devrilecektir. Egimli bir zemin Gzerinde modulli gézetimsiz birakmayin.

. Surlcunun gug hatti baglantisinin kesildiginden ve Kurulum ve bakim glivenligi

(sayfa 714) boliminde aciklanan diger tim onlemlerin dikkate alindigindan emin
olun.

. Surdct modllune ait sol Ust ve alt 6n kapaklarini baglama vidalarini sdkerek

cikarin. M4x8 kombi vidalar, 2 N- m.

. Giris kablolama panelinden stirlicii moduld baralari baglantisini kesin. Kombi

vidasi M12, 70 N-m (52 Ibf-ft).

. Cikis kablolama panelinden suriici moduli baralari baglantisini kesin. Kombi

vidasi M12, 70 N-m (52 Ibf-ft).

. Surdcu modulind, 6n destek ayaklarinin Ustlinden ve arkasindan kabine

baglayan vidalarini sékun.

6. On hava tamponunu cikarin.
7. Cikarma rampasini kabin tabanina iki vidayla baglayin.

8. Gug¢ besleme kablosu ve fiber optik kablolarin harici kontrol biriminden ayirin ve

kivirip strtct modulinin tepesine koyun. Bir dahili kontrol biriminiz (+P905)
varsa, surict modilininde kontrol birimini, iste§e bagli modullerin altindaki
baglama vidalarini s6kerek ayirin ve kontrol birimini ve kablolarini déndirin.
(Alternatif olarak, kelepge levhasini ¢ikarin ve kontrol biriminden kablolari sokiin.)

Bakim
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9. Surtcu modilunl dikkatlice kabin igerisinden tercihen baska bir kisinin yardimiyla
cekin.

10.Yeni modili takmak igin yukaridaki islem sirasini tersten uygulayin.

Bakim
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Kondansatorler

Surtcinin DC ara devresinde birkag elektrolitik kondansatdr kullaniimaktadir.
Kullanim émiuirleri strictnin ¢alisma zamani yiklenme miktari ve ortam sicakhigina
baghdir. Kapasitoriin 6mri ortam sicakhgini distrerek uzatilabilir.

Bir kondansatér arizasini 6nceden tahmin etmek mimkin degildir. Genellikle
kapasitor arizasinin ardindan birim hasar goérur ve giris kablosu sigortasi arizalanir
veya hata ile agma durumu gerceklesir. Eger kapasitér arizasi olmasindan
supheleniyorsaniz, ABB'yle baglanti kurun. Yedeklerini ABB'den temin edebilirsiniz.
Belirlenmis ABB yedek pargalari disinda bagka parga kullanmayiniz.

Kondansatorlerin yenilenmesi

Sirdcu bir yil veya daha fazla sure boyunca depolandiysa kapasitorler
yenilenmelidir. Uretim tarihinin bulunmasi ile ilgili bilgi igin, bkz. sayfa 34. Yenileme
talimatlari icin, bkz. Converter modules with electrolytic DC capacitors in the DC link,
capacitor reforming instructions (3BFE64059629 [ingilizce]).

Bellek Uinitesi

VAN

Bir strlct modull degistirildiginde, bellek Gnitesini arizali modilden yeni modile
aktararak parametre ayarlari korunabilir. Bellek Gnitesi JCU kontrol Unitesi icindedir,
bkz. sayfa 31.

UYARI! Siricli modilinde enerji varken bellek Gnitesini gikarmayin veya takmayin.

Acillmasinin ardindan surtcu bellek Gnitesini tarayacaktir. Algilanan farkh uygulama
programi veya parametreler sirticliye kopyalanir. Bu biraz zaman alabilir.

Bakim
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Bu bolumun igindekiler

Bu bélim degerler, boyutlar ve teknik gereksinimler gibi surtict teknik 6zelliklerini ve
CE ve diger isaretlerin gereksinimlerinin karsilanmasi icin gerekli sartlari icerir.

Degerler
400V, 460 V ve 500 V (50 Hz ve 60 Hz) ile beslenen sirticti modulleri icin degerler
asagida verilmigtir.
Siiriicii tipi Kasa Giris Cikis degerleri
ACS850-04 tipi degeri Nominal kullanim Normal kullanim Agir sartlarda kullanim
hn | Imax | BN Py g P g g Phg
A A A kW hp A kW | hp A kW hp
Uy =400V
-387A-5 G1 380 470 | 387 | 200 - 377 200 - 300 160 -
-500A-5 G1 490 560 | 500 | 250 - 480 250 - 355 200 -
-580A-5 G1 570 680 | 580 | 315 - 570 315 - 414 200 -
-650A-5 G1 640 730 | 650 | 355 - 634 355 - 477 250 -
-710A-5 G2 690 850 | 710 | 400 - 700 400 - 566 315 -
-807A-5 G2 790 1020 | 807 | 450 - 785 450 - 625 355 -
-875A-5 G2 860 1100 | 875 | 500 - 857 450 - 680 400 -
Uy =500V
-387A-5 G1 380 470 | 387 | 200 - 377 250 - 300 160 -
-500A-5 G1 490 560 | 500 | 250 - 480 250 - 355 250 -
-580A-5 G1 570 680 | 580 | 355 - 570 355 - 414 250 -
-650A-5 G1 640 730 | 650 | 400 - 634 400 - 477 315 -
-710A-5 G2 690 850 | 710 | 500 - 700 500 - 566 400 -
-807A-5 G2 790 1020 | 807 | 560 - 785 560 - 625 450 -
-875A-5 G2 860 1100 | 875 | 560 - 857 560 - 680 450 -
Uy =460V
-387A-5 G1 380 470 | 387 - 300 377 - 300 300 - 200
-500A-5 G1 490 560 | 500 - 350 480 - 350 355 - 250
-580A-5 G1 570 680 | 580 - 450 570 - 450 414 - 350
-650A-5 G1 640 730 | 650 - 500 634 - 500 477 - 400
-710A-5 G2 690 850 | 710 - 600 700 - 600 566 - 450
-807A-5 G2 790 1020 | 807 - 700 785 - 600 625 - 500
-875A-5 G2 860 1100 | 875 - 700 857 - 700 680 - 600
3AXD00000581898
I 40°C'de (104°F) nominal giris akimi (rms)
Imax Maksimum ¢ikis akimi. Kalkista 10 saniye siresince, diger durumlarda sirtict sicakhginin izin verdigi
sureyle.
Ihn Devamli rms ¢ikis akimi. 40°C (104°F)'de asiri yikleme kabiliyeti yoktur
P Asiri yukli olmayan kullanimda nominal motor gucu.

Teknik veriler
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ILg Devamli rms ¢ikis akimi. Her 5 dakikada 1 dakika boyunca %10 asiri yike izin verilmektedir.
PLq Hafif agin yikli kullanimda nominal motor gticu.

g Devamli rms ¢ikis akimi. Her 5 dakikada 1 dakika boyunca %50 asiri yike izin verilmektedir.
PHq Agir sartlarda kullanimda nominal motor guici.

Not: Tabloda belirtilen nominal motor giiciine ulagsmak igin, striicinin nominal akimi nominal motor akimindan yiksek
veya ona esit olmasi gerekir. Gli¢ deg@erleri, 400 V veya 500 V nominal gerilimde birgcok IEC 34 motor igin gegerlidir.

Gerekli hareket profili igin suriicu, motor ve digli kombinasyonunun segiminde ABB tarafindan saglanan DriveSize
boyutlandirma aracinin kullaniimasi énerilir.

Deger kaybi
Yukarida verilen devamli ¢ikis akimlari asagidaki kosullarda disurilmelidir:

« ortam sicakligi +40°C'den (+104°F) fazla
* sirlict deniz seviyesinden 1000 m veya daha ylksekte kurulu.

Not: Son deger kaybi faktord, tim gegerli deger kaybi faktorlerinin ¢arpimidir.
Ortam sicakligi deger kaybi

+40...55°C (+104...131°F) sicaklik araliginda nominal ¢ikis akimi, eklenen her 1°C
(1,8°F) icin asagidaki sekilde %1 duser:

1,00

0,85

+40°C +55°C
+104°F +131°F

Yiikseklige bagl deger kaybi

Deniz seviyesinin 1000 - 4000 m (3300 - 13123 ft) tGzerindeki ylksekliklerde deger
kaybi her 100m (328 ft) i¢in %1'dir. Daha dogru deger dustrme igin DriveSize PC
aracini kullanin.

Teknik veriler
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Sigortalar (IEC)
Ultrarapid (aR) sigortalar
Siriiclitipi| Giris Sigorta
ACS850-04| akimi A A%s v Uretici Tip DIN 43620 | Boyut
. iz
-387A-5 380 630 220000 690 Bussmann 170M6810D DIN3
-500A-5 490 800 490000 690 Bussmann 170M6812D DIN3
-580A-5 570 1000 985000 690 Bussmann 170M6814D DIN3
-650A-5 640 1000 985000 690 Bussmann 170M6814D DIN3
-710A-5 690 1250 2150000 690 Bussmann 170M8554D DIN3
-807A-5 790 1600 4150000 690 Bussmann 170M8557D DIN3
-875A-5 860 1600 4150000 690 Bussmann 170M8557D DIN3
Isinan u¢ kontakli aR sigortalar
Siriiclitipi| Giris Sigorta
ACS850-04| akimi A AZs v Uretici I Boyut
A auw
-710A-5 690 1400 1400000 690 Bussmann 170M7060 *) DIN4
-807A-5 790 1400 1400000 690 Bussmann 170M7060 *) DIN4
-875A-5 860 1400 1400000 690 Bussmann 170M7060 *) DIN4
3AXD00000581898
*) veya esdeger Bussmann tip: 170M7080, 170M7100, 170M7120
Sigortalar (UL)
T ve L Sinifi sigortalar olarak bilinen UL
Siiruci tipi Girig Sigorta
ACS850-04 akimi A v Uretici UL Sinifi Bussmann/
A Ferraz tip
-387A-5 380 500 600 Bussmann T JJS-500
-500A-5 490 600 600 Bussmann T JJS-600
-580A-5 570 800 600 Ferraz L A4BY800
-650A-5 640 800 600 Ferraz L A4BY800
-710A-5 690 800 600 Ferraz L A4BY800
-807A-5 790 900 600 Ferraz L A4BY900
-875A-5 860 1000 600 Ferraz L A4BY1000

3AXD00000581898

Not 1: Ayrica bkz. Termik agsir1 ylik ve kisa devre korumasinin uygulanmasi, sayfa 62.

Not 2: Cok kablolu kurulumlarda, faz basina yalnizca bir sigorta takin (iletken bagina bir sigorta
takmayin).

Not 3: Tavsiye edilen degerlerin Uzerinde sigortalar kullaniimamalidir.

Not 4: Sigorta degerleri ve erime egrisi tabloda bahsedilen sigortanin erime egrisini agsmiyorsa, baska
Ureticilerin sigortalari da kullanilabilir.
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Boyutlar, agirliklar ve bos alan gereklilikleri

Siiriicii tipi | Kasa tipi H1 H2 w1 w2 D1 D2 Agirlik 1

ACS850-04 mm mm mm mm mm mm kg
-387A-5 G1 1462 1590 305 329 505 515 161
-500A-5 G1 1462 1590 305 329 505 515 161
-580A-5 G1 1462 1590 305 329 505 515 161
-650A-5 G1 1462 1590 305 329 505 515 161
-710A-5 G2 1662 1740 305 329 505 515 199
-807A-5 G2 1662 1740 305 329 505 515 199
-875A-5 G2 1662 1740 305 329 505 515 199

Siiricii tipi | Kasa tipi H1 H2 w1 w2 D1 D2 Agirhik 1

ACS850-04 ing ing ing ing ing ing pound
-387A-5 G1 57,56 62,60 12,01 12,95 19,88 20,28 355
-500A-5 G1 57,56 62,60 12,01 12,95 19,88 20,28 355
-580A-5 G1 57,56 62,60 12,01 12,95 19,88 20,28 355
-650A-5 G1 57,56 62,60 12,01 12,95 19,88 20,28 355
-710A-5 G2 65,43 68,50 12,01 12,95 19,88 20,28 439
-807A-5 G2 65,43 68,50 12,01 12,95 19,88 20,28 439
-875A-5 G2 65,43 68,50 12,01 12,95 19,88 20,28 439

H1 Althga sahip moduilin yiksekligi

H2 istege bagli kablaj panellerine (+H383) sahip modiiliin yiiksekligi

Not: Altliksiz opsiyonda (+0H354) modul yuksekligi 125 mm [4,92 ing] dusuktr.

W1 Modiilin genigligi
w2 istege bagli kablaj panellerine (+H383) sahip modiiliin genisligi
D1 Modiiliin arka tarafinda sabitleme braketi bulunmayan modulin derinligi
D2 Modilin arka tarafinda sabitleme braketi bulunmayan, istege bagl kablaj panellerine
(+H383) sahip moddliin derinligi
Agirlik Althiga, dahili kontrol Ginitesine ve kontrol paneline sahip moddiliin agirhigr. ilave
seceneklerin agirliklari asagidaki tabloda gosterilmistir. +D150, +H356 ve +H381/
+H383 opsiyonlarinin agirliklari, kurulan diger opsiyonlara gére degisiklik gosterir.
0H354 | E208 | D150 | H356 | H381 Agirlik (G1) Agirlik (G2)
H383 kg pound kg pound
X -7 -15 -7 -15
X +3 +7 +3 +7
X +10 +22 +9 +20
X +2 +4 +2 +4
X +28 +62 +28 +62

Suricl moduilu etrafindaki bos alan gereklilikleri igin, bkz.

sayfa 47.
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Kayiplar, sogutma verileri ve gurultu

Siriicii tipi Kasa tipi Hava akisi Is1 yayihimi Giriilta

ACS850-04 mJ/sa ft3/dk w dB(A)
-387A-5 G1 1200 707 4403 72
-500A-5 G1 1200 707 5602 72
-580A-5 G1 1200 707 6409 72
-650A-5 G1 1200 707 8122 72
-710A-5 G2 1200 707 8764 72
-807A-5 G2 1200 707 9862 72
-875A-5 G2 1420 848 10578 71

Gug kablolari icin terminal ve gegis verileri

Kabul edilen maksimum kablo boyutu 4 x (3 x 240) mm? veya 4 x (3 x 500 AWG)
seklindedir. Baralarin strtct modull giris ve ¢ikis baralarina baglanmasina iligskin
vida boyutu: M12, sikma torku 50...75 N-m.

istege bagh genel mod filtresine (+E208) sahip iiniteler

ilave baralar, istege bagli genel mod filtresine (+E208) sahip (nitelerin teslimatina
dahildir. istege bagh kablaj panellerine (+H381 veya +H383 yok) sahip olmayan
birimlerde, surtcli modullinin ¢ikis baralari ilave baralarla genisletilebilir. Bdylece,
kabul edilen maksimum kablo boyutu 4 x (3 x 240) mm? veya 4 x (3 x 500 AWG)
olur. Baralarin strtct modula giris ve ¢ikis baralarina baglanmasina iliskin vida
boyutu: M12, sikma torku 50...75 N-m.

istege bagh kablaj panellerine (+H381 veya +H383) sahip birimler

Kabul edilen maksimum kablo boyutu 4 x (3 x 240) mm? veya 4 x (3 x 500 AWG)
seklindedir. Kablaj panelleri strtci moduli baralarina, 30N-m (20 Ibf-ft) sikma
torkuna sahip M12 serpress somunlarla baglanir.

Girig, motor ve fren direng kablo terminali boyutlari ve sikma torklari asagida

verilmistir.
u1, v1, w1, U2, v2, W2, UDC+, UDC-, R+, R- Topraklama barasi
Vida Sikma torku Vida Sikma torku
N-m N-m
M12 50...75 M10 30...44

U1, v1, W1, U2, V2, W2, UDC+, UDC-, R+, R- Topraklama barasi
Vida Sikma torku Vida Sikma torku
Ibf-ft Ibf-ft
1/2 37..55 3/8 22..32

iki delikli 1/2 ing capli kablo pabuglari kullanilabilir.
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istege bagh kablaj panelleri olmayan (+H381 veya +H383 yok) birimler

istege bagli kablaj panelleri olmayan birimler (opsiyon +H381/+H383 segilmemis),
yalnizca 6zel kablo pabuglari ve ilave yalitim ile maksimum kablo boyutu (4 x (3 x
240) mm2 veya 4 x (3 x 500 AWG) kullanilabilir. Daha fazla bilgi igin, yerel ABB
temsilcinize bagvurun.

Kontrol kablolari i¢in terminal verileri
Bkz. sayfa 104.

Elektrik sebekesi ozellikleri

Gerilim (U,) 380...500 VAC 3 faz + %10

Nominal kosullari kisa devre Sigorta tablolarinda verilen sigortalar ile korundugu zaman 65 kA
akimi (IEC 60439-1)

Frekans 48 - 63 Hz, maksimum degisim hizi %17/sn
Dengesizlik Nominal fazdan, faz giris gerilimine maks. £ %3
Temel gii¢ faktorii (cos phiq) 0,98 (nominal yikte)

Motor baglanti verileri

Motor tipleri asenkron AC enduksiyon motorlari, sabit miknatisl motorlar, ABB senkron reliiktans
motorlari (SynRM motorlar)

Gerilim (U,) 0 - U4, 3 fazli simetrik, alan zayiflama noktasinda U5

Frekans DTC modu: 0 - 3,2 - f;. Maksimum frekans 500 Hz (du/dt veya sinus filtresi ile 120 Hz).
Yiksek frekanslarda disik motor giriltiisi modu tavsiye edilir (ayrica bkz. yazihm el
kitabi).

fr. alan zayiflama noktasindaki frekans; Uy: elektriksel gli¢ sistemi gerilimi; U,,,: nominal
motor gerilimi; f,,,;: nominal motor frekansi

Frekans ¢oziinurlugii 0,01 Hz

Akim Bkz. bolim Degerler.

Nominal motor frekansi 0...500 Hz

Anahtarlama frekansi 3 kHz (tipik)

Onerilen maksimum motor |DTC kontrolii Skaler kontrol
kablosu uzunlugu 300 m (984 ft) 300 m (984 ft)

Not: 100 m (328 ft)'den daha uzun motor kablosuna izin verilir, ancak bu durumda
Kategori C3'e ait EMC Ydnetmeligi gereksinimleri karsilanamayabilir.

Fren direnci baglanti verileri

Bkz. sayfa 159.
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DC baglanti verileri

Siiriicti modilii tipi Ipc (A) Kapazitans (mF)
ACS850-04-720A-5 487 14
ACS850-04-500A-5 640 14
ACS850-04-580A-5 714 14
ACS850-04-650A-5 870 14
ACS850-04-710A-5 909 21
ACS850-04-807A-5 1033 21
ACS850-04-875A-5 1120 21

Kontrol unitesi (JCU-11) baglanti verileri

Gii¢ kaynagi 24V (+ %10)DC, 1,6 A
Sirtctnln glg Unitesinden veya XPOW konektorl araciligiyla harici glic kaynagindan
saglanir (dis 5 mm, kablo boyutu 2,5 mmz).

Roéle gikiglari RO1...RO3 Konektor disi 5 mm, kablo boyutu 2,5mm?

(XRO1...XRO3) 250 VAC /30 VDC, 2 A
Varistorler ile korunur
+24 V cikis Konektor disi 5 mm, kablo boyutu 2,5mm?
(XD24)
Dijital girigler DI1...DI6 Konektor disi 3,5 mm, kablo boyutu 1,5 mm?2
(XDI:1...XDI:6) 24 \V mantik seviyeleri: "0"<5V,"1">15V
Rin: 2,0 kohm

Filtreleme: 0,25 ms min.

Alternatif olarak, 1...3 PTC termistorleri igin giris olarak DI6 (XDI:6) kullanilabilir.
Not: Giriste guivenlik yalitimi yoktur (bkz. sayfa 707).

Imax: 15 mA

Start kilidi girisi DIIL Kablo boyutu 1,5 mm?

(XDL:A) 24 V mantik seviyeleri: "0" <5V, "1"> 15V
Rin: 2,0 kohm

Dijital girigler/cikiglar DIO1  Konektor disi 3,5 mm, kablo boyutu 1,5 mm?

ve DIO2 (XDIO:1 ve XDIO:2)  Giris olarak:

Parametre ile giris/cikis mod 24 V mantik seviyeleri: "0" <5V, "1" >15V

secimi. Rin: 2,0 kohm

DIO1, 24 V seviyesi kare Filtreleme: 0,25 ms min.

dalga sinyali (sintsoidal veya Ikis olarak:

baska dalga formu Yardimci gerilim ¢ikisi tarafindan 200 mA ile sinirlanan toplam ¢ikis akimi

kullanilamaz) icin frekans girisi  Cikis tipi: Acik yayici
(0...16 kHz) olarak konfiglire
edilebilir. DIO2, 24 V seviyesi
kare dalga frekans ¢ikisi
olarak yapilandirilabilir. Bkz.
yazilim el kitabi, parametre
grubu 12.

DGND

Analog girigler +VREF ve Konektor disi 3,5 mm, kablo boyutu 1,5 mm?2
VREF igin referans gerilim 10V £ %1 ve 10V £ %1, Rjgaq > 1 kohm
(XAI:1 ve XAl:2)
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Analog girigler Al1 ve Al2
(XAI:4 ... XAIL:7).

Jumper'lar ile akim/gerilim
giris modu segimi. Bkz.
sayfa 105.

Analog cikiglar AO1 ve AO2
(XAO)

Siiriicii - siirticii baglantisi
(XD2D)

STO AKTIF baglantisi
(XSTO)

Kontrol paneli / bilgisayar
baglantisi

Konektor disi 3,5 mm, kablo boyutu 1,5 mm?
Akim girisi: —=20...20 mA, Rj,. 100 ohm
Gerilim girigi: —10...10 V, R,: 200 kohm
Diferansiyel girisler, genel mod +20 V

Kanal bagina érnekleme araligi: 0,25 ms
Filtreleme: 0,25 ms min.

Cozundarlik: 11 bit + isaret bit'i

Hata: tam dlgek araliginda %1

Konektor disi 3,5 mm, kablo boyutu 1,5 mm?
0...20 mA, Rjpaq < 500 ohm

Frekans araligi: 0...800 Hz

Cozundrlik: 11 bit + isaret bit'i

Hata: tam skala araliginda %2

Konektor disi 3,5 mm, kablo boyutu 1,5 mm?2
Fiziksel katman: RS-485

Jumper ile sonlandirma

Konektor disi 3,5 mm, kablo boyutu 1,5 mm?

Sirtctnlin baglamasi igin her iki baglanti (OUT1 - IN1 ve OUT2 - IN2) kapali olmalidir
Konnektor: RJ-45

Kablo uzunlugu <3 m

Not: Kart tizerindeki terminallerin Koruyucu Asiri Distk Gerilim (PELV) gerekliliklerini
karsilamasi gerekir. Suricinin réle gikislari, 48 V'tan daha yliksek bir gerilimle
kullaniliyorsa, 4000 metreden (13123 feet) daha ylksek kurulum yerlerindeki Koruyucu
Asiri Disuk Gerilim (PELV) gerekliliklerini karsilamaz. 2000 metre (6562 feet) ve 4000
metre (13123 feet) arasindaki kurulum yerlerinde, 48 V'tan daha yuksek bir gerilimle bir
veya iki réle ¢ikisi kullaniliyorsa ve kalan réle ¢ikiglari 48 V'tan daha dusuk bir gerilimle
kullaniliyorsa, PELV gereklilikleri karsilanmaz.
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Koruma derecesi

Nominal gii¢ seviyesinde yaklasik %98

IPOO (UL tipi agik) +H381 opsiyonu ile: IP20 (UL tipi agik)

Not: IP20 koruma sinifi, girig glici kablolarinin modulun (+H381) lGizerine monte edilmis
lastik rondeladan gegcirilerek takilmasini gerektirir.
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Ortam kosullan

Sdrlcinin ortam kosullari limitleri asagida verilmektedir. Stirtict 1sitmali, kapali, kontrolli

bir mekanda kullaniimaldir.

Calistirma
sabit kullanim igin kurulur

Depolama
koruyucu paket icinde

Nakliye
koruyucu paket igcinde

Kurulum yerinin yiiksekligi

Késede topraklamali
olmayan TN ve TT
sistemleri: Deniz seviyesinin
0 - 4000 m (13123 ft)
Uzerinde.

Diger sistemler: Deniz
seviyesinin 0 - 2000m (6561

ft) Gzerinde.

1000 m (3281 ft), bkz. Deger
kaybi bélimu.

Hava sicakligi

-15 - +55°C (5 - 131°F).
Donma olmamalidir. Bkz.
bolim Deger kaybi.

-40 - +70°C
(-40 - +158°F)

-40 - +70°C
(-40 - +158°F)

Relatif nem

%5 - %95

Maks. %95

Maks. %95

Yogusmasiz. Korozyona neden olan gazlarin bulunmasi durumunda maksimum izin

verilen relatif nem %60'dir.

Kirlilik diizeyleri (IEC 60721-
3-3, IEC 60721-3-2,
IEC 60721-3-1)

lletken toz olmamalidir.

Kimyasal gazlar: Sinif 3C2
Kati maddeler: Sinif 3S2

Kimyasal gazlar: Sinif 1C2
Kati maddeler: Sinif 1S3

Kimyasal gazlar: Sinif 2C2
Kati maddeler: Sinif 252

Atmosfer basinci

70 - 106 kPa
0,7 - 1,05 atmosfer

70 - 106 kPa
0,7 - 1,05 atmosfer

60 - 106 kPa
0,6 - 1,05 atmosfer

Titresim (IEC 60068-2-6. Test
Fc)

Maks. 0,1 mm (0,004 in¢)
(10 - 57 Hz),

maks. 10 m/s? (33 ft/s?)
(57 - 150 Hz) sinlizoidal

Maks. 1 mm (0,04 ing)
(5-13,2 Hz),

maks. 7 m/s? (23 ft/s?)
(13,2 - 100 Hz) sinlizoidal

Maks. 3,5 mm (0,14 ing)
(2-9Hz),

maks. 15 m/s? (49 ft/s?)
(9 - 200 Hz) siniizoidal

Sarsinti (IEC 60068-2-27) izin verilmez Maks. 100 m/s? (330 ft./s%), |Maks. 100 m/s? (330 ft./s?),
11 ms 11 ms
Serbest diigme izin verilmez 100 kg (220 pound) Gzeri 100 kg (220 pound) Gzeri

agirliklar igcin 100 mm (4 ing)

agirliklar icin 100 mm (4 ing)
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Siirucii muhafazasi

Ambalaj
Elden Cikarma

+ PC/ABS 2,5 mm, renkli NCS 1502-Y (RAL 9002 / PMS 420 C)

+ Sicak daldirmali ginko kaplh celik sac 1,5 - 2,5 mm, kaplama kalinligi 100 mikrometre,
renkli NCS 1502-Y

Kontrplak ve karton, bantlar PP.

Sirlcinin temel parcalari dogal kaynaklari ve enerjiyi korumak Uizere geri
dondstirilebilir. Urlin pargalari ve malzemeleri pargalarina ayrilmali ve ayri ayri
istiflenmelidir.

Genellikle gelik, bakir ve alasimlari ve degderli metaller gibi tim metaller malzeme olarak
geri donustarilebilir. Plastikler, kauguk, mukavva ve diger ambalaj malzemeleri enerji geri
kazaniminda kullanilabilir. Basili devre kartlarinin ve DC kondansatoérlerinin (C1-1 - C1-x)
IEC 62635 yonergelerine uygun olarak 6zel isleme tabi tutulmalari gerekir. Geri dénusime
katkida bulunmak igin, plastik parcalara uygun bir tanimlama kodu bulunur.

Cevresel agidan ve profesyonel geri dénlstlirme uzmanlari igin geri dondstirme
talimatlari ile ilgili daha fazla bilgi almak igin yerel ABB distribltortiniz ile irtibata gegin.
Kullanim émrU sona eren Urinler ulusal ve yerel diizenlemelere uygun olarak islenmelidir.

Yururlukteki standartlar

EN 61800-5-1:2007

EN 60204-1:2006

EN 60529:1992 (IEC 60529)
IEC 60664-1:2007

EN 61800-3:2004
EN 61800-5-2:2007

UL 508C (2002)
CSA C22.2 No. 14-10
GOST R 51321-1:2007

Sirict asagidaki standartlara uygundur.

Ayarlanabilir hizli elektrikli gli¢ sdiriicii sistemleri. Béliim 5-1: Glivenlik gereksinimleri —
elektriksel, termik ve enerji

Makine giivenligi. Makinelerin elektrik techizatlari. Béliim 1: Genel gereklilikler. Uygunluk
gerektiren kosullar: Makinenin nihai montajcisi asagidakilerin kurulumundan sorumludur
- acil durdurma cihazi

- besleme kesme cihazi

- kabin iginde IPOO0 suriici modull.

Muhafazalar tarafindan saglanan koruma derecesi (IP kodu)

Distik gerilim sistemlerinin igindeki teghizat i¢in yalitim koordinasyonu. Béliim 1: Temel
bilgiler, gereksinimler ve testler.

Ayarlanabilir hizli elektrikli gli¢ srticii sistemleri. B6lim 3: EMC gereksinimleri ve ézel
test yéntemleri

Ayarlanabilir hizli elektrikli gli¢ strticii sistemleri. Béliim 5-2: Giivenlik gereksinimleri —
Islevsel

Glvenlik, Gii¢ Dénlistim Teghizati igin UL Standardl, lgilinci baski

Endlistriyel kontrol ekipmani

Diisiik gerilim anahtarlama ve kontrol tesisleri. Kisim 1 — Tip testi yapiimig ve kismen tip
testi yapilmis tertibatlar icin gereklilikler — Genel teknik gereklilikler ve test yontemleri
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CE isareti

Birimin Avrupa Dusuk Gerilim ve EMC Ydénergeleri hikiimlerine uygun oldugunu
belitmek amaciyla sirtcilerde CE isareti bulunmaktadir. CE isareti, gtivenlik
fonksiyonlari (STO AKTIF gibi) agisindan suriictiniin bir glivenlik bileseni olarak
Makine Direktifi'ne uygun oldugunu dogrular.

Avrupa Dusiik Gerilim Yonergesi ile Uyumluluk

Avrupa Duguk Gerilim Direktifine uygunluk EN 60204-1 ve EN 61800-5-1
standartlarina gére dogrulanmistir.

Avrupa EMC Yonergesi ile Uyumluluk

EMC Yoénergesinde, Avrupa Birliginde kullanilan elektrik ekipmanlarinin bagisiklik
ve emisyonlart ile ilgili kosullar yer almaktadir. EMC Urin standardi

(EN 61800-3:2004), surtculer igin belirtilen gereklilikleri kapsar. Asagidaki EN
61800-3:2004 ile uyumluluk bélimune bakin.

Avrupa Makine Yonergesi ile Uyumluluk

Sirdcl, Avrupa Duaslk Gerilim Direktifi kapsamindaki bir elektronik Griindir. Ancak,
STO AKTIF fonksiyonunda, makine igin giivenlik bilesenleri olarak Makine Direktifi
kapsamindaki baska guvenlik fonksiyonlari bulunabilir. Bu sirtici fonksiyonlari EN
61800-5-2 gibi Avrupa uyumluluk standartlarina uygundur. STO AKTIF
fonksiyonunun uygunluk bildirimi, Safe torque off function is in the appropriate
function-specific manual, Safe torque off function for ACSM1, ACS850 and ACQ810
drives application guide (3AFE68929814 [ingilizce]), s6z konusu fonksiyona 6zgii
kilavuzdadir.

EN 61800-3:2004 ile uyumluluk

Tanimlar

EMC'nin acilimi, Electromagnetic Compatibility'dir (elektromanyetik uyumluluk).
Elektriksel/elektronik ekipmanlarin elektromanyetik ortam icinde sorunsuz sekilde
calisabilmesidir. Benzer sekilde, ekipmanlar bulundugu alan i¢indeki diger Griin veya
sistemleri bozmamali ve parazite neden olmamalidir.

Birincil gcevre, yagama amaciyla kullanilan binalari besleyen diguk gerilim
sebekesine bagl kuruluslari icermektedir.

Ikincil cevre, yasama amaciyla kullaniimayan tesisleri besleyen sebekeye bagli
kuruluslari icermektedir.

C3 sdrucu kategorisi: nominal gerilimi 1000 V ve altinda olan, sadece ikincil cevrede
kullanim amaciyla tasarlanmig olan siriculer.

C4 suricu kategorisi: nominal gerilimi 1000 V Uzerinde veya esit olan, nominal akimi
400 A'den yiksek veya esit olan, ikinci ortamda karmasik sistemlerde kullanim
amacli suricu.

Teknik veriler



137

C3 Kategorisi
Siricl, asagidaki kosullarda standarda uyum saglamaktadir:

1. Motor ve kontrol kablolari, donanim el kitabinda belirtilen sekilde segilmistir.
2. Surlcu, donanim el kitabinda verilen talimatlara uygun olarak kurulmustur.
3. Maksimum kablo uzunlugu 100 metredir.

UYARI! C3 kategorisi bir surlicli, yagama amaciyla kullanilan tesisleri besleyen
alcak gerilim genel sebekesine badli olarak kullanim igin tasarlanmamisgtir.
Surdcinln bu tir sebekelerde kullanilmasi radyo frekansi parazitine neden
olacaktir.

Kategori C4

C3 Kategorisi bolimundeki kosullar yerine getirilemiyorsa, standardin gereklilikleri
asagidaki sekilde kargilanabilir:

1. Komsu duslk gerilim sebekelerine asiri emisyon génderiimemesi saglanir. Bazi
durumlarda, transformator ve kablolarda dogal emisyonun bastiriimasi yeterlidir.
Emin olamiyorsaniz, primer ve sekonder sargilari arasinda statik ekran bulunan
bir besleme transformatdéri kullanilabilir.

Orta gerilim sebekesi
Besleme transformatori
- - Komsu sebeke 1 = 7
Ki bek
omsu sebeke I = Statik ekran '
Olglim noktasi I w
Algak gerilim . Algak gerilim !
| Ekipman ‘ ‘ - ‘
. (kazazede) ) Sirbcd .
! Ekipman | | Ekipman ‘
O e

2. Tesisat i¢in paraziti engelleyen bir EMC plani gizilir. Yerel ABB temsilcisinden bir
sablon alinabilir.

3. Motor ve kontrol kablolari, donanim el kitabinda belirtilen sekilde secilmistir.
4. Surucu, donanim el kitabinda verilen talimatlara uygun olarak kurulmustur.

UYARI! C4 kategorisindeki bir srticti, yagsama amaciyla kullanilan tesisleri besleyen
alcak gerilim genel sebekesine bagdli olarak kullanim igin tasarlanmamisgtir.
Surdcinin bu tir sebekelerde kullanilmasi radyo frekansi parazitine neden
olacaktir.

Teknik veriler
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UL isareti

Suruci cULus listelidir.

UL kontrol listesi

CSA isareti

Surdcl 1sitmali, kontrolli bir kapall mekanda kullaniimahdir. Stirtici muhafaza
sinifina uygun temiz hava kosullarinda kurulmalidir. Sogutma havasinin temiz,
korozif materyallerden ve elektrik agisindan iletken tozlardan arinmis olmasi
gerekir. Bkz. sayfa 134.

Nominal akimda maksimum ortam hava sicakhdi 40°C'dir (104°F). +40...55°C
(+104...131°F) icin akim dusgaruldr.

Giris kablosu T sinifi sigortalarla korundugunda, surtict, maksimum 500 V’luk
100.000 rms simetrik amperden fazla saglama kapasitesi olmayan devrede
kullanim igin uygundur. Amper degeri, UL 508A'ya gore yapilan testlere
dayanmaktadir.

Motor devresinde bulunan kablolar UL uyumlu kurulumlarda en az
75°C (167°F) icin uygun olmalidir.

Giris kablosu sigortalarla korunmalidir. ABD'de devre kesiciler sigortasiz
kullanilmamalhdir. Uygun devre kesiciler icin yerel ABB temsilciniz ile iletisim
kurun. Sirtcu korumasi igin uygun IEC (aR sinifi) sigortalar ve UL (J sinifi)
sigortalar 127. sayfada listelenmektedir.

Kanada'da gerceklestirilecek kurulumlar igin dal devresi korumasi Kanada
Elektrik Yasalarina ve yururlikteki tim yerel yasalara uygun olarak saglanmalidir.
Bu gerekliligi kargilamak i¢in UL sinifi sigortalar kullanin.

ABD'de kurulum icin, dal devresi korumasi, Ulusal Elektrik Yasasi (NEC) ve tim
yuruarlukteki yerel yasalarla uygun olarak saglanmalidir. Bu gerekliligi karsilamak
icin UL sinifi sigortalar kullanin.

Suirdcl, Ulusal Elektrik Yasasina (NEC) uygun asir yik korumasi saglamaktadir.

Bu surlcu igin CSA isareti beklemededir.

) 'C-tick" isareti

Avustralya ve Yeni Zelanda'da 1, 2 ve 3. seviyeler i¢in Trans-Tasman

Elektromanyetik Uyumluluk Semasi kapsaminda zorunlu tutulan EMC Urin
standardi (EN 61800-3:2004) ile uyumlulugu dogrulamak igin her bir strtcuye "C-
tick" isareti takilr.

Standardin gerekliliklerini karsilamak igin, bkz. bélim EN 61800-3:2004 ile
uyumluluk.

GOST R uygunluk sertifikasi

Bu surucuye GOST R uygunluk sertifikasi verilmigtir. Talep edilmesi durumunda
go6nderilebilir.

Teknik veriler
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Sorumluluk reddi

Uretici (i) uygun olmayan sekilde onarilmig veya degisiklik yapilmis; (i) hatali
kullanima, dikkatsizlige veya kazaya maruz kalmis; (iii) Greticinin talimatlarina uygun
olmayan sekilde kullaniimis ya da (iv) normal asinma veya yirtilma sonucunda
arizalanmis higbir Grine iliskin ylikimlilik kabul etmez.

Teknik veriler
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Teknik veriler
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Boyut cizimleri

Bu bolumun igindekiler

Bu bolim, bir Rittal TS 8 kabini montaji i¢in istege bagl pargalara sahip surtcu
modullerinin boyut diyagramlarini igerir.

Boyut ¢izimleri
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G1 Kasasi - Surucu modulia boyutlari
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G1 Kasasi - istege bagh kablaj panellerine (+H381) sahip siiriicii modiilii
boyutlari
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G1 Kasasi - Bir Rittal TS 8 kabinine kurulu kablaj panelleri (+H383)
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G2 Kasasi - Surucu modulia boyutlari
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G2 Kasasi - istege bagh kablaj panellerine (+H381) sahip siiriicii modiilii
boyutlari
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G2 Kasasi - Bir Rittal TS 8 kabinine kurulu kablaj panelleri (+H383)

First angle projection. Original drawing made with Pro/ENGINEER. Set the correct scale factor when adding dimensions after DWG/DXF
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G1 ve G2 Kasasi — Hava tamponlari
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Ornek devre semasi

Bu bolumun igindekiler

Bu boliimde kabine kurulmus bir stricli moddiline ait 6rnek devre semasi
gosteriimektedir.

Ornek devre semasi
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Direng¢ frenleme

Bu bolumun igindekiler

Bu boliimde fren direnclerinin nasil segilecegi, korunacagi ve kablolarinin nasil
cekilecegi anlatiimaktadir.

Fren kiyicilar ve direng¢lerinin bulunabilirligi

Fren kiyicilar +D150 tip tanimi ile belirtilen istege bagli dahili birimler olarak
bulunabilir. Harici direncler ABB'den istenebilir.

Direnc frenleme ne zaman gereklidir?
Bir sistemde asagidaki durumlarda genellikle fren kiyicilar ve direngler bulunur:

» ylksek kapasiteli frenleme gereklidir ve slrlicliye rejeneratif besleme birimi
takilamamaktadir

+ rejeneratif besleme birimi icin yedekleme gereklidir.

Calisma ilkesi

Suarucu hizli bir sekilde yavaglarken motorun urettigi enerji, genellikle strtict modulu
ara DC devresindeki gerilimin artmasina neden olur. Devredeki gerilim maksimum
limitini agtid1 zaman, fren kiyici fren direncini ara DC devresine baglar. Direng
kayiplarindan kaynaklanan eneriji tiiketimi, direncin ayrilmasi uygun olana kadar
gerilimi dtsardr.

Frenleme sisteminin planlanmasi

Fren devresi bilegenlerinin segilmesi
1. Frenleme sirasinda motor tarafindan Gretilen maksimum glcu (P,ax) hesaplayin.

2. Sayfa 159'deki deger tablosuna uygun olarak uygulamanin gerektirdigi strtct ve
fren direnci kombinasyonunu secin. Ayrica sirtict segimindeki diger etkenleri de
hesaba katin. Frenleme gucu, frenleme sirasinda motor tarafindan Uretilen gice
esit veya daha fazla olmalidir:

PbrEPmax

3. Direng secimini kontrol edin. 400 saniyelik sire icinde motor tarafindan uretilen
enerji, direng I1s1 dagitma kapasitesi olan Eg degerini agmamalidir.

Not: Eger Eg degeri yeterli degilse, iki standart direncin paralel, diger ikisinin de
seri olarak baglandigi dért direngli bir tertibat kullanilabilir. Dért direncgli sistemin
ER degeri, standart direng icin belirtilen degerin dort katidir.

Direncg frenleme
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Standart direng disinda bir direng asagidaki kosullarda kullanilabilir:

» direnci, standart direncin degerinden daha az olmamalidir

UYARI! Asla direng degeri belirli bir strtcu / fren kiyici / direng kombinasyonu igin
belirtilen degerin altinda olan bir fren direnci kullanmayin. Strlcu ve kiyici, disik
direng¢ nedeniyle olusan asiri akimi harcayamazlar.

» direng degeri ihtiya¢ duyulan frenleme kapasitesini sinirlamaz, yani,
2
Upc
R

<

Pmax

burada

Prax Frenleme sirasinda motor tarafindan uretilen maksimum giig

Upc Frenleme sirasinda direng izerinde olusan gerilim, 6érn.,
Besleme gerilimi 380 - 415 VAC arasinda oldugu zaman 1,35 - 1,2 - 415 VDC
Besleme gerilimi 440 - 500 VAC arasinda oldugu zaman 1,35 - 1,2 - 500 VDC

R Direncin degeri (ohm)

* 1s1 yayma kapasitesi (Eg) uygulama igin yeterlidir, bkz. yukaridaki adim 3.

Fren direnglerinin yerlestiriimesi

A

Tdm direngler strict moduld disinda soguyabilecekleri bir yere kurulmalidir ve izin
verilen maksimum kablo uzunlugu (10 m [33 ft]) asilmamalidir.

Direncin sogumasini asagidaki sekilde ayarlayin:
» direng veya yakindaki malzemelerde asiri isinma riski olmamalidir
» direncin bulundugu odanin sicakligi, izin verilen maksimum degeri asmamalidir.

Direng Ureticisinin talimatlarina uygun sekilde dirence soguma havasi/suyu
saglanmalidir.

UYARI! Fren direnci yakininda yanici malzemeler bulunmamalidir. Direncin ylzey
sicakligi yuksektir. Direngten gelen hava akimi ylzlerce derece sicakhktadir. Cikis
delikleri havalandirma sistemine bagliysa, malzemenin ylksek sicakliklara dayanikh
olmasina dikkat edin. Direnci, temasa karsi koruyun.

Direng frenleme
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Sistemin hata durumlarina kars1 korunmasi
Termik asiri yiik korumasi

Kablo boyutlari striicinin nominal akimina uygun oldugunda, fren kiyici kendisini
ve direng kablolarini termik asir1 ylike karsi korur. Stiriicti kontrol programinda
kullanici tarafindan ayarlanabilen bir direng ve direng kablosu termik koruma islevi
bulunmaktadir. Yazilim el kitabina bakin.

Direng talimatlara uygun sekilde boyutlandirildiginda ve dahili fren kiyici
kullanimdayken direnclerin asiri isinmasina karsi koruma icin ana kontaktor
kullaniimasina gerek yoktur. Kiyici hata durumunda iletken kalirsa surtci giris
koprisl Uzerinden enerji akisini pasiflestirecektir, ancak ylklenen direng ariza
verebilir. Not: Harici bir fren kesici (surict modulinun diginda) kullanihirsa, her
kosulda bir ana kontaktor gerekecektir.

Guvenlik amaciyla termik anahtar (ABB direnclerinde standarttir) kullaniimasi
gereklidir. Kablo ekranli olmalidir ve direng kablosundan daha uzun olmamalidir.

Termik anahtar (ABB JCU kontrol tnitesinin dijital girisi.
direnglerinde standart Parametre ayarlari igin, yazilim el
olarak bulunur) e kitabina bakin.

Kisa devre korumasi

Giris sigortalari da giris kablosuna gore boyutlandirildiklar zaman direng kablosunu
koruyacaklardir.

Fren devresi kablolarinin se¢imi ve yerlegimi

Girig sigortalarinin direng kablosunu da korumasini saglamak igin, strtcu giris
kablolarinda kullanilan kablo tipini kullanin (bkz. sayfa 57). Alternatif olarak, ayni
capraz kesit alanina sahip iki iletkenli ekranl bir kablo da kullanilabilir.

Elektromanyetik parazitin minimuma indirilmesi

Direng kablolarindaki ani akim degisikliklerinden kaynaklanan elektromanyetik
parazitleri minimuma indirmek icin bu kurallari takip edin:

» Ekranli kablo veya metal muhafaza kullanarak frenleme gu¢ hattini tamamen
ekranlayin. Ekranli olmayan tek ¢ekirdekli kablolar, yalnizca istyan RFI emisyonlarini
verimli bir sekilde bastiran bir kabin igine yerlestirileceklerse kullanilabilirler.

+ Kablolari diger kablo hatlarindan uzaga kurun.

» Diger kablolar ile uzun mesafeler boyunca paralel yerlesimden kacginin. Minimum
paralel kablolama uzakligi 0,3 metre olmalidir.

+ Diger kablolar ile kesigim noktalarinda kablolara dik agiyla yerlegtirin.

+ EMC emisyonlarini ve kiyici IGBT'leri Gzerindeki gerilimi minimuma indirmek igin
kabloyu mimkin oldugu kadar kisa tutun. Kablo ne kadar uzunsa fren kiyicinin
IGBT yariiletkenleri izerindeki EMC emisyonlari, endiktif yik ve gerilim tepe
noktalari da o kadar fazla olur.

Direncg frenleme
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Maksimum kablo uzunlugu

Direng¢ kablosunun maksimum uzunlugu 10 m'dir (33 ft).

Tiim sistemin EMC uyumlulugu

Not: ABB, harici kullanici tanimli fren direncleri ve kablolarinin EMC gerekliliklerini
karsilayip karsilamadigini dogrulamamistir. Misteri tarafindan tim sistemin EMC
uyumlulugu ele alinmaldir.

Mekanik kurulum

Direng Ureticisinin talimatlarina bakin.

Elektrik kurulumu

Baglanti semasi

Bkz. slricl glg kablosu baglanti semasi, sayfa 84.

Baglanti prosediirii

» Direng kablolarini diger kablolarla ayni sekilde R+ ve R- uglarina baglayin. Eger
ekranli, Ug¢ iletkenli bir kablo kullaniliyorsa, tgtincu iletkeni kesin ve kablonun
kivrilan ekranini (direng tertibatinin koruyucu toprak iletkeni) her iki ugtan da
topraklayin.

» Fren direncinin termik anahtarini Termik asiri ytik korumasi bolimu, 157. sayfada
aclklanan sekilde baglayin.

Fren devresinin devreye alinmasi

» Fren kiyici islevini devreye sokun. Kiyici devrede iken bir fren direncinin
baglanmis olmasi gerektigine dikkat edin.

» Slrdcl yuksek gerilim kontroliini kapatin.
* Grup 48'de diger ilgili parametreleri ayarlayin.

Daha fazla bilgi icin, yazihm el kitabina bakin.

etkinlestiriimemisse, direng asiri isina karsi surticu dahili termik korumasi

2 UYARI! Siricide fren kiyici varsa, ancak kiyici parametre ayari ile
kullanimda olmaz. Bu durumda, fren direncinin baglantisi kesilmelidir.

Not: Bazi fren direncleri koruma amaciyla yag filmi ile kaplanmistir. Baglatma
sirasinda, kaplama yanar ve az miktarda duman acgiga ¢ikar. Baglatma sirasinda
uygun havalandirmayi saglayin.

Direng frenleme
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Teknik veriler

Degerler

Fren sistemi bilesenlerinin segimi icin asagida verilmis olan degerler 40°C (104°F)
ortam sicakhgi igindir. Belirtilen direng veya direnglere 400 saniye iginde iletilen
frenleme enerjisinin Eg degerini asip asmadigini kontrol edin. Bkz. sayfa 7155.

Siriicli modiili tipi Dahili fren kiyici Ornek fren direngleri

Pbrcont Rmin Tip* R ER PRcont

(kW) (ohm) (ohm) (kJ) (kW)

380...500 V
ACS850-04-720A-5 250 2,0 2 x SAFUR125F500 2 7200 18
ACS850-04-500A-5 250 2,0 2 x SAFUR125F500 2 7200 18
ACS850-04-580A-5 315 1,3 2 x SAFUR200F500 1,35 10800 27
ACS850-04-650A-5 315 1,3 2 x SAFUR200F500 1,35 10800 27
ACS850-04-710A-5 400 0,7 3 x SAFUR200F500 0,90 16200 40
ACS850-04-807A-5 400 0,7 3 x SAFUR200F500 0,90 16200 40
ACS850-04-875A-5 400 0,7 3 x SAFUR200F500 0,90 16200 40

3AXD00000581898

Porcont  Dahili fren kiyici bu frenleme glictine devamli olarak dayanabilir. Frenleme zamaninin
30 saniyeyi asmasi durumunda frenleme devamli olarak degerlendirilir.

Rmin Fren direncinin izin verilen minimum direng degeri

R Direng sistemi igin direng degeri.

Er Direng sisteminin 400 saniyede bir dayanabilecedi kisa eneriji palsi.

Preont Direncin dogru sekilde yerlestirildiginde devaml gli¢ (1s1) dagitma yetenegi.
* Direngler birbirine paralel olarak baglhdir.

Fren direnci baglanti verileri
Besleme gerilimi 380 ve 415 VAC arasindayken, frenleme sirasinda direng lzerinde
olusan gerilim 1,35 - 1,2 - 415 VDC'dir ve besleme gerilimi 440 ile 500VAC
arasindayken bu deger 1,35 - 1,2 - 500 VDC'dir.

SAFUR direncgler
Koruma derecesi: IP0O0. Direngler UL listesinde degildir.

Maksimum diren¢ kablosu uzunlugu
10 m (33 ft)

Direncg frenleme
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Boyutlar ve agirliklar
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SAFUR125F500 25
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du/dt filtreleri

Bu bolumun igindekiler

Bu bolimde, suricuye iliskin du/dt filtrelerinin nasil secilecegi agiklanmaktadir.

du/dt filtreleri

du/dt filtre ne zaman gerekli olur?

Bkz. bélim Motor ve siirticti uyumlulugunun kontrol edilmesi, sayfa 50.

Secim tablosu

surict modullne iligkin du/dt filtresi tipleri asagida verilmistir.

Siricii moduli tipi du/dt filtre tipi
ACS850-04-720A-5 |FOCHO0610-70
ACS850-04-500A-5 |FOCHO0610-70
ACS850-04-580A-5 | FOCHO0610-70
ACS850-04-650A-5 |FOCH0610-70
ACS850-04-710A-5 |FOCHO0610-70
ACS850-04-807A-5 |FOCHO0875-70

ACS850-04-875A-5 |FOCH0875-70
3AXD00000581898

FOCH filtrelerin tanimi, kurulumu ve teknik verileri
Bkz. FOCH du/dt Filters Hardware Manual (3AFE68577519 [ingilizce]).

du/dt filtreleri
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du/dt filtreleri



Daha fazla bilgi

Uriin ve servis ile ilgili sorular

Uriin ile ilgili her tiirlli sorunuzu, sdz konusu tnitenin tip kodu ve seri numarasi ile birlikte
yerel ABB temsilcinize yoneltin. ABB satig, destek ve servis noktalarinin listesine
www.abb.com/drives adresindeki Sales, Support and Service network (Satig, Destek ve
Servis agi) baglantisindan ulasabilirsiniz.

Uriin egitimi
ABB Urun egitimi hakkinda bilgi almak igin, www.abb.com/drives adresine gidin ve Training
courses (Egitim programlari) baglantisini secin.

ABB Sdaruculeri el kitaplari hakkinda geri bildirimde bulunulmasi

El kitaplarimiz hakkindaki yorumlarinizi bekliyoruz. www.abb.com/drives adresine gidin ve
Document Library — Manuals feedback form (LV AC drives) (Belge Kitlphanesi — El kitabi
geri bildirim formu (LV AC siriclleri)) segcenegini segin.

internet'teki Belge Kitliphanesi

El kitaplarini ve diger Uriin belgelerini PDF formatinda internet'te bulabilirsiniz.
www.abb.com/drives adresine gidin ve Document Library (Belge Kutiiphanesi) segenegini
secin. Kutiphaneyi tarayabilir veya arama alanina bir belge kodu gibi segim kriterleri
girebilirsiniz.



http://www.abb.com/drives
http://www.abb.com/drives
http://www.abb.com/drives
http://www.abb.com/drives

Bizimle iletisim kurun

www.abb.com/drives
www.abb.com/drivespartners
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