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Turvaohjeet

Yleista

Naita turvaohjeita on noudatettava taajuusmuuttajan asennuksessa, kaytossa ja
huollossa. Ohjeiden laiminlyonti voi aiheuttaa fyysisen vamman, hengenvaaran ja
taajuusmuuttajan, moottorin tai kaytettavan laitteen vaurioitumisen. Turvaohjeisiin on
perehdyttava huolellisesti ennen laitteen kayton aloittamista.

Varoitukset

Varoitukset liittyvat tilanteisiin, joista voi olla seurauksena henkildvahinko tai
hengenvaara ja/tai laitteiston vaurioituminen. Tassa oppaassa kaytetdan seuraavia
varoitussymboleja:

Vaarallinen jannite voi aiheuttaa henkilovahingon ja/tai vaurioittaa
laitteistoa.

aiheuttaa fyysisen vamman ja/tai vaurioittaa laitteistoa.

Staattiselle purkaukselle arat komponentit -varoitus varoittaa

\ tilanteesta, jossa staattisen varauksen purkautuminen voi vaurioittaa
Azad laitteistoa.

2 Yleisvaroitus varoittaa tilanteista, joissa muu kuin sahkolaite voi

Turvaohjeet
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Asennus- ja huoltotoiden turvallisuus

Sahkoturvallisuus

/N

Nama varoitukset koskevat kaikkia taajuusmuuttajaan, moottorikaapeliin ja
moottoriin liittyvia toita.

VAROITUS! Ohjeiden laiminlydnti voi aiheuttaa fyysisen vamman tai hengenvaaran
tai vaurioittaa laitetta:

Kayton asennus- ja huoltoty6t saa suorittaa vain valtuutettu sdhkdéalan
ammattilainen.

Koko taajuusmuuttaja on erotettava sy6tdsta ennen asennus- ja huoltotéita.
Kaapin ovessa oleva paakytkin ei poista jannitetta taajuusmuuttajan
syottdkiskoista.

Tee kaikki taajuusmuuttajan, moottorikaapelin ja moottorin asennus- ja huoltotyot
jannitteen ollessa katkaistuna. Kun verkkojannite on katkaistu, anna jannitteen
purkautua tasajannitevalipiirin kondensaattoreista vahintaan viiden minuutin ajan
ennen taajuusmuuttajan, moottorin tai moottorikaapelin kasittelya. Varmista aina
ennen sita, ettd taajuusmuuttaja on jannitteetdn, mittaamalla +- ja —
tasavirtakiskojen valinen jannite yleismittarilla (impedanssi vahintaan 1 Mohm).

Tybmaadoita laite ennen asennus- ja huoltotdita.

Ala kasittele ohjauskaapeleita verkkojannitteen ollessa kytkettyna taajuus-
muuttajaan tai ulkoisiin ohjauspiireihin. Ulkoisesta teholahteesta syotetyissa
ohjauspiireissa saattaa olla vaarallisia jannitteita, vaikka verkkojannitetta ei olisi-
kaan kytketty.

Al3 tee taajuusmuuttajalle tai taajuusmuuttajamoduuleille eristysvastusmittausta
tai jannitelujuustestia.

Kun kytket moottorikaapelin uudelleen, tarkista aina, etta vaihejarjestys on oikein.

Kun yhdistetdan kuljetuspituuksia, tarkista liitosten kaapelikytkennat ennen kuin
kytket verkkojannitteen.

Ovien sisapuolella olevat jannitteiset osat on suojattu suoralta kosketukselta.
Kiinnita erityistd huomiota turvallisuuteen, kun kasittelet metallisia kosketussuojia.

Huomautus:

Taajuusmuuttajan moottorikaapelin liittimissad on vaarallinen korkea jannite
verkkojannitteen ollessa kytkettyna taajuusmuuttajaan, rippumatta siita, onko
moottori kdynnissa vai ei.

Taajuusmuuttajan tasavirtakiskossa ja jarruvastusliittimissa (R+, R-, R1.1, R1.2,
R1.3, R2.1, R2.2. ja R2.3) on vaarallinen jannite (yli 500 V).

Kayton relelahddissa voi olla vaarallinen jannite (115 V, 220 V tai 230 V). Tahan
vaikuttaa ulkoinen kaapelointi.

Odottamattoman kaynnistyksen esto -toiminto (lisdvaruste +Q950) ja Safe torque
off -toiminto (lisdvaruste +Q968) eivat poista jannitetta paa- ja apupiireista.

Turvaohjeet
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» Jos asennuspaikka on yli 2 000 metrin korkeudessa, RMIO-kortin ja
korttiin kytkettyjen lisdvarustemoduulien liittimet eivat tayta standardissa
SFS-EN 61800-5-1 lueteltuja Protective Extra Low Voltage (PELV) -vaatimuksia.

Maadoitus

Naita ohjeita on noudatettava kayton maadoituksen yhteydessa.

VAROITUS! Ohjeiden laiminlyonti voi aiheuttaa fyysisen vamman, hengenvaaran tai
laitevian ja lisata sdhkdmagneettisia hairioita:

+ Maadoita taajuusmuuttaja, moottori ja niihin liitetyt laitteet, jotta kayttajien
turvallisuus voidaan taata kaikissa olosuhteissa ja sdhkdmagneettisia hairidita
vahentaa.

+ Varmista, ettd maadoitusjohtimet ovat kooltaan turvallisuusmaaraysten mukaisia.

» Jos asennetaan useita taajuusmuuttajia, jokainen taajuusmuuttaja on kytkettava
erikseen suojamaahan (PE).

 Ala asenna taajuusmuuttajaa, jossa on lisdvarusteena saatava EMC-suodatin
+E202, maadoittamattomaan verkkoon tai suurohmisesti (yli 30 ohmia)
maadoitettuun verkkoon.

Huomautus:

+ Tehokaapeleiden suojavaippoja voidaan kayttaa laitteiden maadoitusjohtimina
vain, jos ne ovat kooltaan turvallisuusmaaraysten mukaisia.

* Kun kaytén normaali vuotovirta on yli 3,5 mA AC tai 10 mA DC, suojamaadoitus-
kytkennan on oltava kiintea standardin SFS-EN 61800-5-1, 4.3.5.5.2 mukaan.
Lisatietoja on kohdassa Tehokaapeleiden valinta sivulla 70.

Turvaohjeet
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/N

Kestomagneettimoottorilla varustetut taajuusmuuttajat

Nama lisavaroitukset koskevat kestomagneettimoottoreita.

VAROITUS! Ohjeiden laiminlyonti voi aiheuttaa fyysisen vamman, hengenvaaran tai
laitevian ja lisata sahkdmagneettisia hairidita:

Ala tydskentele taajuusmuuttajalla kestomagneettimoottorin pyériessa. Vaikka
virta olisi katkaistu ja vaihtosuuntaaja pysahtynyt, pyériva kestomagneettimoottori
syottaa tehoa taajuusmuuttajan valipiiriin ja syo6ttoliittimista tulee jannitteisia.

Ennen taajuusmuuttajan asennusta ja huoltoa:

Pysayta moottori.

Varmista, ettd taajuusmuuttajan teholiittimissa ei ole jannitetta vaiheen 1 tai 2
mukaisesti, tai, jos mahdollista, molempien vaiheiden mukaisesti.

. Irrota moottori taajuusmuuttajasta turvakytkimella tai muilla tavoin. Mittaa, etta

taajuusmuuttajan tulo- tai lahtéliitannat (L1, L2, L3, U1, V1, W1, U2, V2, W2, R+,
R-) eivat ole jannitteisia.

Varmista, ettd moottori ei voi pydria asennus- ja huoltotdiden aikana. Varmista,
ettei mikdan muu jarjestelma, esimerkiksi hydraulinen rydmintakaytto, voi
pyérittdd moottoria suoraan tai minkaan mekaanisen kytkennan, kuten huovan,
nipin tai vaijerin, valityksella. Mittaa, ettad taajuusmuuttajan tulo- tai 1ahtoéliitannat
(L1, L2, L3, U1, V1, W1, U2, V2, W2, R+, R-, R1.1, R1.2, R1.3, R2.1, R2.2. ja
R2.3) eivat ole jannitteisia. Tydmaadoita taajuusmuuttajan lahtéliittimet
kytkemalla ne yhteen ja PE-liittimeen.

Turvaohjeet
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Yleinen turvallisuus

Naita ohjeita on noudatettava taajuusmuuttajan asennuksessa ja huollossa.

VAROITUS! Onhjeiden laiminlydnti voi aiheuttaa fyysisen vamman tai hengenvaaran
& tai vaurioittaa laitetta:

* Suojaa taajuusmuuttaja asennuksen aikana, jottei laitteeseen paase porauspdlya
tai vieraita esineitd. S&hk6a johtava pdly laitteen sisalla voi vaurioittaa laitetta tai
aiheuttaa toimintahairion.

* Varmista, etta yksikon jaahdytys on riittava.

* Noudata erityista varovaisuutta, kun kasittelet raskaita vaihtosuuntaaja-, syotto-
tai suodatinmoduuleita.

* Varo kuumia pintoja. Jotkin kaapin sisalld olevat osat, kuten puolijohteiden
jaéhdytyselementit, ovat kuumia viela jonkin aikaa sen jalkeen, kun verkkojannite
on katkaistu.

» Kiinnitd huomiota pydriviin jaahdytyspuhaltimiin. Jaahdytyspuhaltimet saattavat
pyoria jonkin aikaa verkkojannitteen katkaisun jalkeen.

+ Suositus: Ala kiinnitéd kaappia niittaamalla tai hitsaamalla. Jos hitsaus on ainoa
tapa asentaa kaappi, nhoudata ohjeita, jotka annetaan luvussa Mekaaninen
asennus. Varmista, ettei kukaan hengita hitsaussavua. Jos hitsauslaitteen
paluujohdinta ei ole kytketty kunnolla, hitsauspiiri voi vahingoittaa kaapin
elektroniikkapiireja.

Piirikortit

A VAROITUS! Seuraavien ohjeiden laiminlyonti saattaa vaurioittaa piirikortteja:

‘ZI\ e Piirikorttien komponentit ovat erittdin herkkia staattiselle sahkolle. Pida
ranteessasi maadoitusranneketta, kun kasittelet piirikortteja. Valta korttien
koskettamista, jos se ei ole tarpeen.

Valokuitukaapelit

VAROITUS! Seuraavien ohjeiden laiminlydnti saattaa aiheuttaa laitevian ja
vaurioittaa valokuitukaapeleita:

e Valokuitukaapeleita on kasiteltdva varoen. Valokuitukaapelia irrotettaessa on
aina tartuttava liittimeen, ei itse kaapeliin. Kuidut ovat erittadin herkkia lialle,
joten niihin ei tulisi koskea paljain kasin. Pienin sallittu taivutussade on
35 millimetria.

Turvaohjeet
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Kasivintturin kayttd

JAN

Nama ohjeet on tarkoitettu kaikille, jotka kayttavat taajuusmuuttajan mukana
toimitettua kasivintturia sy6ttd- tai vaihtosuuntaajamoduulien vaihtamiseen.

VAROITUS! Naiden ohjeiden laiminlyénti voi aiheuttaa fyysisen vamman,
hengenvaaran tai laitteiston vaurioitumisen.

Ennen kuin kaytat vintturia ensimmaista kertaa, kelaa ensin vaijeria auki kaksi
metria ja kelaa se sitten takaisin siten, etta vaijeri on riittavan tiukasti kelan
ymparilla.

Kun lasket moduulia, pida mielessa, etta jos vintturin vaijeri on vahankin ldysalla,
moduuli voi pudota useita sentteja.

Kun olet valmis, kelaa vaijeri takaisin siten, ettd se on riittdvan tiukasti kelan
ymparilla.

Nestejééhdytysjérjestelmén kaytté

JAN

Nama ohjeet on tarkoitettu kaikille taajuusmuuttajan nestejaahdytysjarjestelman
asennuksesta ja huollosta vastaaville henkilGille.

VAROITUS! Seuraavien ohjeiden laiminlyonti voi aiheuttaa fyysisen vamman tai
laitteiston vaurioitumisen.

Varo kuumia nesteita. Al4 tee mitaan toimenpiteiti nestejaahdytysjarjestelmalle,
ennen kuin painetta on vahennetty pysayttamalla pumput. Sisdisessa
jaahdytyskierrossa on kayton aikana lamminta korkeapaineista jadhdytysnestetta
(maks. 6 bar, 50 °C).

Varmista ennen jannitteen kytkemista, etta sisainen jaédhdytyskierto on tadynna
jaéhdytysnestetta. Jos pumppua kaytetdan kuivana, se vaurioituu. Mydskaan
taajuusmuuttaja ei jaahdy.

Yksikot, joissa on lisavarusteena nestejaahdytysyksikko (+C199, +C140,
+C141): Al4 avaa pumpun tulo- tai poistoventtiileja ennen sisdisen jadhdytys-
kierron tayttdmista. Pumput esitdytetdan veden, glykolin ja korroosionestoaineen
seoksella ja venttiilit suljetaan tehtaalla.

Valta jaghdytysaineen, erityisesti jadtymisenestoaineen, joutumista iholle. Al ime
aineita lapolla. Jos nielet tallaista ainetta tai sita paasee silmiin, kaanny laakarin
puoleen.

Al kirista liikaa letkujen paiden ulointa liitintd — jatéd 2-3 mm
kierrettd nakyviin. Jos letkua kiristetaan liikaa, se rikkoutuu. ,
Anna yksikdn kuivua ennen sen varastoimista alle 0 °C:n | 2 mm
lampdétilaan. Nestejaahdytysjarjestelma ei saa jaatya. Jos
lampdtila on alle +5 °C, lisaa jaahdytysnesteeseen jaatymisenestoainetta ja
korroosionestoainetta. Laitteen kaytto alle 0 °C:n lampdtilassa ei ole sallittu, ei
edes jaatymisenestoaineen kanssa.

Turvaohjeet
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Turvallinen kayttoonotto ja kaytto

Yleinen turvallisuus

VAN

Nama varoitukset on tarkoitettu kaikille taajuusmuuttajien kayttéa suunnitteleville ja
sen parissa tydskenteleville.

VAROITUS! Ohjeiden laiminlydnti voi aiheuttaa fyysisen vamman tai hengenvaaran
tai vaurioittaa laitetta:

Ennen kayton saatamista ja kayttddnottoa on varmistettava, ettd moottori ja kaikki
kaytettavat laitteet sopivat kaytettavaksi taajuusmuuttajan koko nopeusalueella.
Taajuusmuuttaja voidaan asettaa ohjaamaan moottoria suuremmilla tai
pienemmilla nopeuksilla kuin silloin, kun moottori kytketdan suoraan verkkoon.

Al valitse kayttoon taajuusmuuttajan ohjausohjelman automaattisia viankuittaus-
toimintoja, jos vaaratilanteiden syntyminen on mahdollista. Kun viankuittaus-
toiminnot valitaan kayttdon, ne kuittaavat vian ja taajuusmuuttaja jatkaa toimintaa
vian kuittauksen jalkeen.

Al ohjaa moottoria paskytkimesta tai erotuskytkimesté vaan ohjauspaneelin
painikkeilla ja tai kayttamalla taajuusmuuttajan 1/0-kortin kaskyja.
Tasajannitekondensaattoreiden latausjaksoja (esim. kdynnistys tehonsyotolla)
voi olla enintaan viisi kymmenessa minuutissa.

Ala kayta odottamattoman kaynnistyksen estotoimintoa tai Safe torque off
-toimintoa taajuusmuuttajan pysayttamiseen, kun vaihtosuuntaaja on kaynnissa.
Kayta niiden sijasta pysaytyskomentoa.

Huomautus:

Jos kaynnistyskomennolle valitaan ulkoinen lahde ja se on PAALLA, taajuus-
muuttaja (jossa on vakio-ohjausohjelma) kaynnistyy valittomasti viankuittauksen
jalkeen, paitsi jos laite toimii pulssiohjauksella (kdy/seis).

Jos taajuusmuuttaja ei ole paikallisohjauksessa (L-kirjain ei ndy nayton tilarivilla),
ohjauspaneelin pysaytyspainike ei pysayta kayttdéa. Taajuusmuuttaja pysaytetaan
ohjauspaneelista painamalla ensin LOC/REM-painiketta ja sitten -pyséytys-
painiketta.

Kestomagneettimoottorilla varustetut taajuusmuuttajat

VAN

Nama lisavaroitukset koskevat kestomagneettimoottoreita.

VAROITUS! Al4 kayté moottoria nimellisnopeutta suuremmalla nopeudella.
Moottorin ylinopeus aiheuttaa ylijannitteen, joka voi aiheuttaa taajuusmuuttajan
valipiirissa olevien kondensaattoreiden rajahtamisen.

Turvaohjeet
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Johdanto

Yleista

Tassa luvussa annetaan perustiedot oppaan kohderyhmasta ja sisallosta. Lisaksi
luvussa on kaavio toimituksen tarkistukseen ja taajuusmuuttajan asennukseen ja
kayttéonottoon liittyvista vaiheista. Kaavio siséaltaa viittauksia tdman oppaan muihin
lukuihin tai muihin oppaisiin.

Sovellettavuus

Tama on ACS800-17LC-taajuusmuuttajan laitteiston kayttdopas. Laiteohjelmille ja
lisdvarusteille on erilliset oppaat.

Kohderyhma

Tama opas on tarkoitettu kaytettavaksi taajuusmuuttajan asennuksen suunnitte-
lussa, asennuksessa, kayttdonotossa, kaytdssa ja huollossa. Oppaaseen on pereh-
dyttava huolellisesti ennen laitteen kayttda. Oppaan lukijan oletetaan hallitsevan
sahkotekniikan perusteet ja tavalliset sahkotyot seka tuntevan elektroniikka-
komponentit ja sahkopiirustukset.

Opas on tarkoitettu kaytettavaksi maailmanlaajuisesti. Oppaassa kaytetaan
pelkastaan Sl-yksikoita.

Oppaan sisalto

Taman oppaan luvut on kuvattu lyhyesti alla.

Turvaohjeet sisaltda taajuusmuuttajan asennusta, kayttdédnottoa, kayttda ja huoltoa
koskevat turvaohjeet.

Johdanto esittelee oppaan.

Laitekuvaus sisaltaa kuvauksen taajuusmuuttajan toimintaperiaatteesta ja
rakenteesta.

Mekaaninen asennus ohjaa taajuusmuuttajan siirtdmisessa, paikoilleen
asettamisessa ja asentamisessa.

S&hkbasennuksen suunnitteleminen opastaa moottorin ja kaapeleiden valinnassa,
taajuusmuuttajan suojauksessa, kaapelikokojen maarittamisessa ja kaapeleiden
reitittdmisessa.

Séhkaliitdnnat ohjaa taajuusmuuttajan sahkokytkenndissa.

Asennuksen tarkistuslista auttaa taajuusmuuttajan mekaanisen asennuksen ja
sahkdliitdntdjen tarkistuksessa.

Huolto antaa ohjeet ennalta ehkaisevaan huoltoon.

Vianhaku opastaa vianhaussa.

Johdanto
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Tekniset tiedot sisaltaa taajuusmuuttajan tekniset tiedot, kuten nimellisarvot, runko-
koot ja tekniset vaatimukset seka CE-merkinnan ja muiden merkintdjen tayttamista

koskevat vaatimukset.

Mitat sisaltaa tietoa taajuusmuuttajan mitoista.

Aiheeseen liittyvat oppaat

Katso Kéyttéopasluettelo etukannen sisasivulta.

Luokitus runkokoon ja lisavarustekoodin mukaan

Pika-asennuksen ja kayttoonoton vuokaavio

Onhjeet, tekniset tiedot ja mittapiirrokset, jotka koskevat vain tiettyja taajuusmuuttajan
runkokokoja, on merkitty runkokoon symbolilla (kuten 2xR8i+2xR8i jne.). Runko-
kokoa ei ole merkitty taajuusmuuttajan tyyppikilpeen. Taajuusmuuttajan runkokoon
voi tarkistaa luvusta Tyyppivastaavuustaulukko sivulla 141.

Ohjeet ja tekniset tiedot, jotka koskevat vain tiettyja lisdvarusteita, on merkitty

lisdvarustekoodeilla (esimerkiksi +E202).

Taajuusmuuttajaan asennetut lisdvarusteet kayvat ilmi tyyppikilvessa nakyvista
lisdvarustekoodeista. Lisatietoja lisavarustevalinnoista on kohdassa Tyyppikilven

koodi sivulla 47.

Tehtava

Suunnittele asennus.

Tarkista ympariston olosuhteet, nimellisarvot, tarvit-
tava ulkoinen jdahdytysjarjestelma, syottoliitanta,
moottorin yhteensopivuus, moottoriliitdnta ja muut

Valitse kaapelit.

tekniset seikat.

Pura laitteet pakkauksesta ja tarkista ne.

Tarkista, etta tyyppikilven tyyppikoodi vastaa
alkuperaista tilausta. Jos taajuusmuuttaja aiotaan
kytkea (maadoittamattomaan) IT-verkkoon, tarkista,
ettd taajuusmuuttajassa ei ole EMC-suodinta +E202.
Tarkista, ettéd pakkauksessa on kaikki tarvittavat
lisdvarustemoduulit ja laitteet ja ettd ne ovat
vahingoittumattomia.

Vain ehjat laitteet saa kaynnistaa.

Y

Tarkista asennuspaikka.

v

Lisatietoja
Tekniset tiedot, sivu 139

Sahkbasennuksen suunnitteleminen, sivu 65

Lisdvarusteoppaat (jos lisavaruste sisaltyy
toimitukseen)

Mekaaninen asennus, sivu 51
Laitekuvaus, sivu 25

Ohjeet EMC-suotimen irrottamiseen saa ABB
Oy:n paikalliselta edustajalta.

Jos taajuusmuuttajaa ei ole kaytetty yli
vuoteen, sen tasajannitevalipiirin
kondensaattorit on elvytettava. Lisatietoja saa
ABB Oy:n paikalliselta edustajalta.

Asennuspaikan tarkistaminen, sivu 51

Johdanto



Tehtava

Lisatietoja

Veda kaapelit.

Asenna kokoonpano.

Kaapelireitit, sivu 76

Mekaaninen asennus, sivu 51

Y

Tee moottorin ja moottorikaapelin eristysmittaukset.

Asennuksen eristysmittaukset, sivu 87

Y

apuohjauskaapelit.

Kytke tehokaapelit. Kytke ohjaus- ja

Séhkoliitannét, sivu 87

Y

Tarkista asennus.

Asennuksen tarkistuslista, sivu 103

Y

Kaynnista taajuusmuuttaja.

Kéyttédnotto, sivu 105 ja asianmukainen
ohjelmointiopas

Termit ja lyhenteet
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Termi/lyhenne Selitys

AGPS Hilaohjaimen teholdhdekortti. Taajuusmuuttajien lisékortti, jota kdytetédan
sisalld toteuttamaan odottamattoman kdynnistyksen esto.

APBU Optinen haaroitinyksikko valokuituliitannoille, jotka kayttavat PPCS-proto-
kollaa. Yksikon avulla rinnan kytketyt sy6tto- ja vaihtosuuntaajamoduulit
kytketddn RDCU-ohjausyksikkdon.

ASTO Safe Torque Off -toiminto. Lisdvarusteena saatava kortti, jolla toteutetaan
Safe torque off -toiminto.

Jarrukatkoja Johtaa tarvittaessa ylimaaraisen energian taajuusmuuttajan tasajannite-
valipiirista jarruvastukseen. Katkoja toimii, kun tasajannitevalipiirin jannite
ylittaa tietyn maksimirajan. Jannitteen nousu aiheutuu tavallisesti suuren
hitausmassan omaavan moottorin hidastuksesta (jarrutuksesta).

Jarrumoduuli Metallikotelon sisalla oleva jarrukatkoja. Lisatietoja on kohdassa
Jarrukatkoja.

Jarruvastus Muuttaa jarrukatkojan johtamaa jarrutusenergiaa ldammoksi. Jarrupiirin
olennainen osa. Lisatietoja on kohdassa Jarrukatkoja.

CMF Common mode -suodatus

Moottorilahtdkentta Kentta, jossa on kiskot moottorikaapelikytkentaa varten.

DDCS (Distributed Drives Communication System) Protokolla, jota kaytetaan
ABB:n taajuusmuuttajien sisdisessa ja niiden valisessa
valokuitutiedonsiirrossa.

EMC Sahkdmagneettinen yhteensopivuus

Johdanto
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Termi/llyhenne

Selitys

Nelikvadranttinen
toiminta

Koneen toiminta moottorina tai generaattorina kvadranteissa I, Il, Il ja IV alla
kuvatulla tavalla. Kaytetddn myoés taajuusmuuttajan ominaisuutena;
jarrutusenergiaa kayttava taajuusmuuttaja voi ohjata sdhkdkonetta kaikissa
neljassa kvadrantissa, ei jarrutusenergiaa kayttava vain kahdessa.
Kvadranteissa | ja Il kone toimii moottorina, kun kvadranteissa Il ja IV se
toimii generaattorina (jarrutusenergiaa kayttava jarrutus).

Momentti

Nopeus

I vV

Runko (koko)

Viittaa tehomoduuleihin, joilla on sama mekaaninen rakenne, esimerkiksi
* runkokoon R8i vaihtosuuntaajamoduuleihin

* runkokoko 2xR8i + 2xR8i sisaltda kaksi R8i-runkokoon syéttdmoduulia ja
kaksi R8i-vaihtosuuntaajamoduulia.

Komponentin runkokoon voi tarkistaa luvusta Tyyppivastaavuustaulukko
sivulla 7141.

IGBT Insulated gate bipolar transistor; janniteohjattu puolijohde

IGBT-syo6ttomoduuli Kaksisuuntainen IGBT-silta ja siihen liittyvat komponentit metallikotelon
sisalla. Kaytetaan syéttdomoduulina jarrutusenergiaa kayttavissa ja vahan
yliaaltoja synnyttavissa taajuusmuuttajissa.

IGBT-syottoyksikkod Yhden ohjauskortin ohjauksessa olevat IGBT-sy6ttdémoduulit ja niihin liittyvat

(ISv) komponentit. Lisatietoja on kohdassa IGBT-sy6ttémoduuli.

Vaihtosuuntaaja

Muuntaa vaihtovirran ja jannitteen vaihtovirraksi ja jannitteeksi.

Vaihtosuuntaaja-
moduuli

Vaihtosuuntaajasilta, siihen liittyvat komponentit ja tasajannitevalipiirin
kondensaattorit metallikotelon sisalla.

Vaihtosuuntaaja-
yksikko (INU)

Yhden ohjauskortin ohjauksessa olevat vaihtosuuntaajamoduulit ja niihin
liittyvat komponentit. Normaalisti yksi vaihtosuuntaajayksikké ohjaa yhta
moottoria. Lisétietoja on kohdassa Vaihtosuuntaajamoduuli.

LCL-suodin Induktori-kondensaattori-induktori-suodin yliaaltojen vaimentamiseen

PPCS (Power Plate Communication System) valokuituliitdnnassa kaytettava
protokolla, joka ohjaa tehomoduulin 1&ahdén puolijohteita.

RAPI Apujanniteliitantakortti

RDCU Taajuusmuuttajan ohjausyksikkd. RDCU on erillinen yksikko, joka koostuu
muovikoteloon asennetusta RMIO-kortista.

RMIO Moottorin ohjauskortti ja 1/0-kortti. RMIO on monipuolinen ohjauskortti ja 10-
liitanta, jonka kaytté maaraytyy korttiin ladatun ohjausohjelman mukaan.
ACS800-tuotesarjassa laajalti kaytetyn RMIO-kortin kayttokohteita ovat esi-
merkiksi taajuusmuuttajamoduulit, vaihtosuuntaajayksikot, syottoyksikot,
jadhdytysyksikot ja jarruyksikot. Katso myds kohta RDCU.

STO Safe Torque Off -toiminto

THD Harmoninen kokonaissard

Johdanto
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Laitekuvaus

Yleista

Tassa luvussa on lyhyt kuvaus taajuusmuuttajan toimintaperiaatteesta ja
rakenteesta.

Yleisia tietoja tuotteesta

ACSB800-17LC on nelikvadranttinen kaappiin asennettu nestejaahdytteinen
taajuusmuuttaja, jolla ohjataan AC-epatahtimoottoreita ja -generaattoreita seka
kestomagneettimoottoreita ja -generaattoreita.

Laitekuvaus
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Taajuusmuuttajan piirikaavio

Esimerkkipiirikaavio (runkokoot R7i+R7i ja R8i+R8i)

Tassa kaaviossa on kuvattu runkokokojen R7i+R7i ja R8i+R8i taajuusmuuttajat,
joissa ei ole EMC-suodinta, du/dt-suodinta tai jarrulisdvarusteita.

Tasajannitevalipiiri

Syottdyksikkd Vaihtosuuntaaja-
yksikkd

N\ N/
AO-(w AO-(w)

e
230/115 V AC

LCL-suodin E
Verkko Paakuorman Paakontaktori

erotin

>
230/115 VAC

Latauspiiri

@ // g 230 VAC tai 115 V AC (+G304)

7 P Maasulkuvalvonta (+Q954)

# W

Syoéttoyksikolla ja vaihtosuuntaajayksikolla on erilliset ohjauskortit (RDCU-
ohjausyksikoét) ja ohjausohjelmat.
Esimerkkipiirikaavio (runkokoko 2xR8i+2xR8i)

Tassa kaaviossa on kuvattu runkokoon 2xR8i+2xR8i taajuusmuuttaja, jossa ei ole
EMC-suodinta, du/dt-suodinta tai jarrulisavarusteita. Seka syottoyksikkod etta

Laitekuvaus
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vaihtosuuntaajayksikkd koostuvat kahdesta rinnakkaisesta runkokoon R8i-
muuttajamoduulista.

Tasajannitevalipiiri

H Sybttdyksikkd %

=
[ |

% Vaiht;;;t:éaaja- HC

Y/

N\
WO,

el i

e~
230/115 VAC

‘ 230/115 VAC

.

&
N

230/115 VAC 230/115 VAC

Verkko  Paskat- F— | LcL-suodin
kaisija
-~ 7
2 Latauspiiri
%@ P 230 VAC tai 115V AC (+G304)
I
— P 7 P Maasulkuvalvonta (+Q954)

|
—

Syottoyksikolla ja vaihtosuuntaajayksikélla on erilliset ohjauskortit (RDCU-
ohjausyksikét) ja ohjausohjelmat.

Laitekuvaus
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Paapiirin ja lisavarusteiden lohkokaavio

r-- """ ""”"""”""” """ ™ "7 V7 /- /- /- /" /- 1
L1 —E—:"”',—fvvirm m/ | , — I'""I u2
L2+ =22 T T ! — V2
L3TI;(§—%E%— _____ — — 1 T e

0 . L
' . 2) 3) 4) | | | e 8) 9) .
5) 7) (I
! 1) |L—|_|—|_|—J| UL heozo--- |
1 1 L — --— — A= 1 :
. 1 1 1 I 1 \
1 1 ! ! ! !
I— ------------------- —0— o - O - b b S - — - —I
R1.1 R21 R3.1 R1.2 R2.2 R3.2
Nro | Kuvaus

Paakytkin, kuormanerotin ja latauspiiri

Runkokokojen R7i+R7i ja R8i+R8i taajuusmuuttajat
on varustettu padkuormanerottimella ja
paakontaktorilla:

Runkokokojen nxR8i+nxR8i taajuusmuuttajat on varustettu
ilmakatkaisijalla:

[O-8 -1+

— o

Lisdvarusteena saatava EMC-suodin (+E202)

LCL-suodin

Syottomoduuli

Jarrukatkoja (lisédvaruste +D150)

Jarruvastukset (lisavaruste +D151)

O N| O] O M| WO N

Kolmivaiheinen jarrukatkoja (lisdvaruste +D152)

Vaihtosuuntaajamoduuli. Moduulissa on du/dt-suodin vakiovarusteena. Runkokoossa R7i suodin on lisdvaruste

(+E205)

Sinisuodin (lisdvaruste +E206)

Yleisia tietoja taajuusmuuttajakaapin osien sijoittelusta

Taajuusmuuttaja koostuu kentista, joissa on sy6ttd-, moottori- ja apuohjausliitannat,
syottoyksikdon muodostavat 1-10 IGBT-syottdomoduulia, vaihtosuuntaajayksikon
muodostavat 1-9 vaihtosuuntaajamoduulia ja lisdvarusteet. Kenttien jarjestys
vaihtelee taajuusmuuttajan tyypin ja valittujen lisdvarusteiden mukaan.

Laitekuvaus
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Seuraavassa on esimerkki kokoonpanosta: ACS800-17LC-1240-7+C141+D152.

@C@@@@@

Apuohjauskentta (lisdvaruste)

B Syéttokentta
(AR (=

LCL-suodinkentta

Syo6ttdmoduulikentta

m| O|O|w| >

Vaihtosuuntaaja-
moduulikentta

Jarrukatkojakentté (lisdvaruste
+D152)

(lisavaruste +C141)

]Iﬂ G Nestejaahdytysyksikkd

Laitekuvaus
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Kaapin osien sijoittelu (runkokoot R7i+R7i ja R8i+R8i)

@

Ovet kiinni

Ovet auki

Nro | Kuvaus

A Sydéttokentta

B LCL-suodinkentta

C Sy6ttd- ja vaihtosuuntaajamoduulikentta

1 Taajuusmuuttajan ohjauspaneeli

2 Kayttokytkin

3 Mittarit (lisdvaruste)

4 Paakytkimen kahva

5 PE-liitin (kaapin maadoituskisko kaapin sivulla)

6 Apujannitemuuntaja (T10)

7 Sy6ttokaapelin liittimet

8 Paakytkin

9 Sydéttosulakkeet

10 Kentan puhallin

11 LCL-suodin

12 IGBT-syottdmoduuli (kdantdkehyksen takana)

13 | Vaihtosuuntaajamoduuli (kdantékehyksen
takana)

14 Kaantokehys ja syotto- ja vaihtosuuntaajayksikdn
ohjauselektroniikka, I/O-riviliittimet ja
tiedonsiirron lisévarusteet. Katso kohta
Kééntbkehyksen osien sijoittelu sivulla 317.

15 | Jaahdytyspuhaltimet

16 Moottorikaapelin liittimet (kiskot puhaltimen
takana)

17 Moottorin maadoitusliitin (kaapin maadoituskisko

jaahdytysnesteputken takana)

Laitekuvaus
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Kaantokehyksen osien sijoittelu

] ‘ ‘ Nro | Kuvaus

Bl 409 it fisilie Il .8 1 Vaihtosuuntaajan riviliitin (lisdvaruste +L504).
I R e e s SR B Kytketty kiinteasti vaihtosuuntaajan
O o o o :EJ c oo oo d Ohjauskorﬁn liittimiin.

1] == 8

o} a8 7 %5 || 2 Vaihtosuuntaajan ohjausyksikké (RDCU) ja

Ol E—"eee | ° ohjauskortti (RMIO)

) 3 Sy6ton ohjausyksikkd (RDCU) ja ohjauskortti

0 0 (RMIO)

olf 384 | ° |RB I

/| ESE 4 I/O-moduulisovitin (AIMA, lisdvaruste)

ol PPITEke

ol BTG 5 | 24 V DC -tehonsyéttd

0 = Tan)i

ob=o= © Tl 6 | 24V DC -vara-akku (Auxiliary Power Interface

N s N8 Board [RAPI])

7 Pt100-releet moottorin lampdvalvontaan
oy o M (lisdvaruste +L506)

®
©

Tama rele katkaisee jaahdytyspuhaltimien
i tehonsy6tdn ja kytkee lammityksen paalle, kun
taajuusmuuttaja on jannitteinen mutta ei

iy kaynnissa.

9 Sisaiset ohjausreleet

{

Laitekuvaus
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Apuohjauskentan osien sijoittelu

Lisavarusteena saatava 400 mm tai 600 mm levead apuohjauskenttd on saatavana
runkokokoon 2xRa8i ja sitd suurempiin runkoihin. Jotkin lisdvarusteet, kuten
apujannitemuuntaja, vaativat apuohjauskentan. Seuraavassa kuvassa on 600 mm
levea kentta.

Ovi kiinni Ovi auki

Nro | Kuvaus

Apupiirien paakytkimen kahva

@

e Apupiirien paakytkin

Tila ohjausreleille, laitteille jne.

liIma-neste-lammonvaihdin

Jaahdytyspuhallin

Ol WIN| -~

Apujannitemuuntaja (T10)

=

Laitekuvaus
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Paakuormanerotinkentta, osien sijoittelu (runkokoot 2xR8i+2xR8i ja
suuremmat)

600 mm levea kentta

Ovi kiinni Ovi auki

600 mm levea kentta

Nro | Kuvaus

1 | Syottoyksikon kayttokytkin (pois/paalla/
kay)

2 | Hatapysaytyksen kuittauspainike
(lisdvaruste +G331)

3 | Maadoituskytkimen kahva (lisdvaruste
+F259)

4 | Mittarit (lisdvarusteet +G335, +3G335,

! +G334)

™

Paakuormanerotin (ilmakatkaisija)

Latauspiirin kytkin ja kahva

Kiskot syéttokaapeleille

Kaapin PE-paakisko
(jaadhdytysnesteputken takana)

©
1
Pk

©

Ladmmdnvaihdin ja puhaltimet
10 | Maadoituskytkin (lisdvaruste +F259)

1 000 mm levea kentta

Ovet kiinni Ovet auki

Laitekuvaus
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LCL-suotimen ja syottomoduulikenttien osien sijoittelu (runkokoko 2xR8i
ja suuremmat)

Seuraavassa on esimerkki LCL-suotimen ja sy6ttdomoduulikenttien sijoittelusta
runkokoossa 2xR8i. Suuremmissa yksikdissd on samanlaiset kentat rinnan

kytkettyna..
Ovet kiinni Ovet auki
—— — T e Nro | Kuvaus
e A | LCL-suodinkentta
10: ‘ 3 ! B | Sy6ttémoduulikentta
— ; | 1 | AC-sulakkeet
E A = 2 | LCL-suodatinkomponentit (2xL, 1xC)
= = I
: 3 | DC-sulakkeet
T “““““ Tt | 4 | Systtomoduulit (kaantokehyksen takana)
= i 8 8k 5' E : 5 | Syottdyksikdn ohjauselektroniikan
! i 2 || | ey | kaantokehys
4l a 6 |Puhaltimet
2 {50
11 o
: X |
Q..'*' (ji
: |
16,5 €
N I
; i
§ 08 .. o
| : ] /—
— — ey = ————
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Kaantokehyksen osien sijoittelu

Syoéttdmoduulikentan sisalla olevassa kaantokehyksessa on tila ohjausyksikolle
(RDCU), haaroitinyksikolle (APBU) seka I/O-signaalin ja apupiirin riviliittimille,

katkaisijoille ja releille.

Kehys avataan irrottamalla asennusruuvit ja siirtamalla kaantdokehys sivuun.
Todellinen laite voi valittujen lisdvarusteiden mukaan erota seuraavassa kuvatusta.

35

] | \ - Nro | Kuvaus
1 5 mm @ ; 1 Apujannitejakelun riviliitin
- 'Cl,m; —— Cé 2 | 24V DC -tehonsyétts
0
0 /I 3 24V DC -vara-akku (Auxiliary Power Interface
o |5z ke |0 Board [RAPI])
o f @ 5 0 ol 7 ol 0
e 3 Clo]| R SRl | 4 Syéttdmoduulin ohjausyksikké (RDCU) ja
- ° 0 ’ ohjauskortti (RMIO)
o ERd=—F 0 0
5 ; E 5 Apupiirien katkaisijat
s g .
g @ u ; ! 6 Maasulkuvalvontarele (lisdvaruste +Q954)
° [HEeo = o dld 7 | Sisaiset ohjausreleet
el g 8 APBU-haaroitinyksikkd ja rinnan kytketyt
{ 0 % syottdmoduulit
e :
O I |1 =
0
1 S
0 (@)
0
ol o
v Uy |y . il
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Vaihtosuuntaajamoduulikentan osien sijoittelu (runkokoko 2xR8i)

2xR8i-vaihtosuuntaajayksikot asennetaan kenttdan seuraavan kuvan mukaisesti.

Nro | Kuvaus
1 | Vaihtosuuntaajayksikdn ohjauspaneeli
2 | Vaihtosuuntaajayksikdén LED-paneeli (lisdvaruste)
3 | Laivakayttdkahva (lisavaruste +C121)
4 | DC-sulakkeet
5 | Vaihtosuuntaajamoduulit (kdantokehyksen takana)
6 | Kaantdkehys ja vaihtosuuntaajayksikon ohjauselektroniikka, 1/O-riviliittimet ja tiedonsiirron
lisdvarusteet
7 | Moottorikaapelin liittimet (kiskot puhaltimien takana)
8 | Riviliitin odottamattoman kaynnistyksen eston piirin kytkentdan (lisdvaruste +Q950)
9 | Riviliitin moottorin Iampédtilan valvontapiirin kytkentaan (lisdvaruste +L505 tai +L506)
10 |Puhallin
11 | Moottorin maadoitusliitin (kaapin maadoituskisko jaahdytysnesteputken takana)
2xR8i, ovi kiinni 2xR8i, ovi auki

Laitekuvaus




Vaihtosuuntaajamoduulikentan osien sijoittelu (runkokoko 3xR8i)

3xR8i-vaihtosuuntaajayksikot asennetaan 700 mm leveaan kenttdan seuraavan

kuvan mukaisesti.

37

Nro

Kuvaus

Vaihtosuuntaajayksikén ohjauspaneeli

Vaihtosuuntaajayksikdn LED-paneeli (lisdvaruste)

Laivakayttokahva (lisavaruste +C121)

DC-sulakkeet

Vaihtosuuntaajamoduulit (kdantékehyksen takana)

OO [WIN| -

Kaantokehys ja vaihtosuuntaajayksikén ohjauselektroniikka, 1/O-riviliittimet ja tiedonsiirron
lisdvarusteet

~

Moottorikaapelin liittimet (kiskot puhaltimien takana)

(oo

Riviliitin odottamattoman kaynnistyksen eston piirin kytkentaan (lisédvaruste +Q950)

Moottorin maadoitusliitin (kaapin maadoituskisko jadhdytysnesteputken takana)

Puhaltimet

11

Riviliitin moottorin lampdtilan valvontapiirin kytkentaan (lisavaruste +L505 tai +L506)

3xR8i, ovi kiinni 3xR8i, ovi auki

[P98000000000000000000000000000000000000000

Laitekuvaus
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Vaihtosuuntaajamoduulikentan osien sijoittelu (runkokoot 4xR8i...9xR8i)

Runkokokojen 4xR8i...9xR8i vaihtosuuntaajayksikot kootaan rinnan kytketyista
2xR8i- ja 3xR8i-kentista.

Vaihtosuuntaajamoduulikentan kaantokehyksen osien sijoittelu
Vaihtosuuntaajamoduulikentan sisalla olevassa kaantokehyksessa on tila
ohjausyksikdlle (RDCU), haaroitinyksikélle (APBU) seka 1/0O-signaalin ja apupiirin
riviliittimille, katkaisijoille ja releille.

Kehys avataan irrottamalla asennusruuvit ja siitamalla kaantokehys sivuun.
Todellinen laite voi valittujen lisdvarusteiden mukaan erota seuraavassa kuvatusta.

78 | Nro | Kuvaus
%@4 : 1 Vaihtosuuntaajan ohjausyksikké (RDCU) ja
o[o] ohjauskortti (RMIO)
—— 2 RDCO DDCS -sovitinmoduuli (lisdvarusteet

+L508 ja +L509)

Ee
°
e

LN 3 APBU-haaroitinyksikkd, jossa rinnan kytketyt
]@ vaihtosuuntaajamoduulit

I

cex

=

4 24 V DC -tehonsyéttod

5 24 V DC -vara-akku (apujanniteliitantakortti
RAPI)

E)IE

6 Riviliitin ulkoisille 10-liitAnnéille, kytketty
RDCU-liittimiin (lisdvaruste +L504)

°
&
0 =
1 —

7 Riviliittimet apujannitejakeluun

8 Apupiirin katkaisijat

Releet moottorin lampdtilan valvontaan
(lisdvarusteet +L505 ja +L506)

g o

?

10 | AIMA I/O -moduulisovitin (lisavaruste)

Laitekuvaus



Yleisia tietoja syotto- ja vaihtosuuntaajamoduuleista (R7i ja R8i)

39

Seuraavassa kuvassa on runkokokojen R7i ja R8i sy6tto-/vaihtosuuntaajamoduuli.
RMIO-kortin sisaltava ohjausyksikkd on ulkoinen ja sijaitsee moduulikentan
kaantokehyksessa. Ohjausyksikkd on liitetty vaihtosuuntaajamoduuleihin
valokuituliitannalla optisen haaroitinyksikdn kautta. Vaihtosuuntaajamoduuleissa
optinen liitanta kytkeytyy AINT-korttiin, jonka liittimiin paastaan kasiksi moduulin
etulevyssa olevan aukon kautta.

—

©

AC-kiskot/veitset (U2, V2, W2). Sopii
kaapin takana olevan asennuslevyn
pikaliittimeen.

Tasavirtakiskot (+, —)

WN

Valokuituliittimet. V1, V2: ohjauskortti-
litdntd (RMIO). Syottdyksikdissa ei
kaytetd muita valokuituliittimia.

Jaahdytysnesteen syo6ttod

Jaahdytysnesteen ulostulo

Kahva

lima-neste-lammonvaihdin

| N[O~

Riviliitin X17 (ei kéytossa syotto-
moduuleissa)

Laitekuvaus



40

jausliitannoista

h
Seuraavassa kaaviossa on kuvattu taajuusmuuttajan teholiitdnnat, ohjausliitdnnat ja

I/O-liitannat.
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Syottoyksikon ohjaus

Oletusarvoisesti kayttaja ohjaa syottoyksikkoa pelkastaan kaapin oven kaytto-
kytkimilla (kay/seis). Oven kytkimet kytketaan syottdyksikon 1/0-liitantdan tehtaalla.
Kayttaja ei saa muuttaa kaapelointia. Useimmissa tapauksissa kayttaja ei tarvitse
muita tapoja syottoyksikdn ohjaamiseen. Syottdyksikkda on kuitenkin mahdollista
ohjata my&s ohjauspaneelin tai kenttavaylan kautta. Ohjauspaneelin kaytté on mah-
dollista, kun sitd ei tarvita vaihtosuuntaajan ohjaukseen esimerkiksi kaynnistyksen
tai syottoyksikon testauksen aikana. Kenttavaylaohjaus on mahdollista, kun sy6tto-
yksikén ohjausyksikdssa on lisdvarusteena saatava kenttavaylasovitinmoduuli.

Lisatietoja ohjauksesta kenttavaylan kautta on sopivassa ohjelmointioppaassa.

Paiakuormanerotin Q1 (runkokoot R7i+R7i ja R8i+RS8i)

Kuormanerottimen kahva kytkee taajuusmuuttajan paa- ja apujannitteet paalle ja
pois.

Sahkovirran katkaisupainike (+Q959)

Punainen painike katkaisee syoéttdmuuntajan katkaisijan ohjausjannitteen.

Kayttokytkin
1

0 S 0 |Pysayttada syottoyksikon ja taajuusmuuttajan, avaa paakatkaisijan/-

)

kontaktorin ja pysayttaa jddhdytyspuhaltimet.

1 | Pitaa paakatkaisijan/-kontaktorin suljettuna ja syottdyksikon kdynnissa.
Normaali toiminta.

S |Lataa tasajannitevalipiirin ennen paakatkaisijan/-kontaktorin sulkemista,
kaynnistaa jaahdytyspuhaltimet ja syottoyksikon.

Aputehokytkin Q100 (runkokoot 2xR8i ja suuremmat)

Aputehokytkin ohjaa kaikkia kaapin apujannitteitd, myo6s tasajannitevalipiirin
latauspiirin jannitetta. Aputehokytkin taytyy olla suljettu ennen taajuusmuuttajan
kaynnistamista.

Maadoituskytkin Q9 (lisdvaruste +F259)

Kun lisavarusteena saatava maadoituskytkin on suljettu, se kytkee sy6ton vaiheet
L1, L2 ja L3 PE-johtimeen. Kytkin on lukittu paakatkaisijan/-kontaktorin ohjauspiiriin:
kytkinta ei voi sulkea, jos katkaisija/kontaktori on suljettu. Paakatkaisijaa/-kontaktoria
ei voi sulkea, ennen kuin maadoituskytkin on avattu.
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Hatapysaytyspainike
Hatapysaytyspainike kuuluu lisdvarusteisiin +Q951 ja +Q952.

Kuittauspainike

Kuittauspainike kuuluu lisdvarusteisiin +Q951 ja +Q952. Painike kuittaa hata-
pysaytyksen, jonka jalkeen syottdoyksikkd voidaan kaynnistad kayttdkytkimella.

Huomautus: Taajuusmuuttajan viat kuitataan taajuusmuuttajan ohjauspaneelin tai
sarjaliitdnnan kautta.

RESET
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Seuraavassa taulukossa ja seuraavan sivun kuvassa on kuvattu 1/O:n liitannat ja

kayttd syottdyksikossa. 1/0:n kaytto on kytketty syottdyksikon ohjausohjelmaan ja
johdotus RMIO-liittimiin on tehty tehtaalla sen mukaisesti. Kayttaja ei saa muuttaa
syottdyksikdn ohjausohjelman asetuksia eika syottoyksikon 1/0:n liitantdja.

10

Nimi

Kaytté ohjausohjelmassa

Kytketty laite / Tarkoitus

RDCU vakio-l/O-kanava

Al1 Ei kaytossa Oletusarvoisesti ei kaytdssa. Oletusarvoisesti ei kaytdssa.

A12 Ei kaytossa Oletusarvoisesti ei kaytossa. Oletusarvoisesti ei kdytossa.

Al3 Ei kaytossa Oletusarvoisesti ei kaytdssa. Oletusarvoisesti ei kaytdssa.

DI1 ALARM / FAULT | Ylildmmdn valvonta: 1->0: Halytys. LCL-suotimen Idmpétila-anturit (kytketty
0: Vika (esiasetetun aikaviiveen jélkeen). sarjaan)

DI2 ON / OFF Syéttdmoduulin paalle/pois-ohjaus. Kayttokytkin, ohjauspiiri
0->1: Paalla.

0: Pois.
DI3 ACK MAIN Paakatkaisijan/-kontaktorin valvonta. 1: kiinni | Kytkenté paakatkaisijan/kontaktorin
CONTACTOR (syottoyksikon kaynnistys mahdollinen) ohjauspiiriin

Di4 EARTH FAULT Maasulkuvalvonta. Voidaan asettaa paalle tai | Eristyksen valvontalaite (lisdvaruste +Q954)
pois paalta parametrilla. 1: Ei vikaa.
Oletusarvoisesti ei kaytossa.

DI5 ALARM / FAULT | Jaahdytysyksikon valvonta. Voidaan asettaa | Jaahdytysyksikon valvontapiiri. Ei kdytossa,
paalle tai pois paalta parametrilla. mutta kytketty RDCU:n +24 V DC:n syo6ttéon,
1->0: Halytys. kun lisavarusteena saatavia jaahdytys-

0: Vika (esiasetetun aikaviiveen jalkeen). yksikkdja ei ole kaytdssa.
Oletusarvoisesti ei kaytossa.

Di6 RESET Syéttdmoduulin kuittaus. 1: Kuittaus. Ei kytketty tehtaalla. Viankuittaus voidaan

tehda ohjauspaneelista.

DIIL Ei kaytossa Oletusarvoisesti ei kaytdssa. Oletusarvoisesti ei kaytossa.

RO1 CHARGING Latauskontaktorin paalle/pois-ohjaus. Latauspiirin ohjausrele
1: Paalla.

RO2 |LCU ON/OFF Nestejaahdytysyksikdn paalle/pois-ohjaus. Jaahdytysyksikdn ohjausrele. Ei kytketty, kun
1: Paalla. lisdvarusteena saatavia jaahdytysyksikkéja

(+C139, +C140 tai +C141) ei ole kaytdssa.

RO3 | MAIN Paakatkaisijan/-kontaktorin ohjaus. 1: Paalla. | Katkaisijan ohjauspiiri

CONTACTOR
CONTROL
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Liitdnnéat vakio-I/O-liittimiin

Riviliittimen koko:
kaapelit 0,3...3,3 mm?2
Kiristysmomentti:

0,2...0,4 Nm

" owauspii !

| Kayttokytkin |

' T113 '

| ~ W |

S IR !

2.4

| 0 |

START '

i
| Latauskontaktori
[T

1) Oletusarvoisesti ei kaytossa.

Katso yksityiskohtaiset tiedot
taajuusmuuttajan mukana toimitetuista
| piirikaavioista. Kaavioissa nakyy:

' - syottoyksikon paalle/pois-ohjaus

| - paakatkaisijan valvonta ja paalle/pois-
+ ohjaus

- latauskontaktorin paalle/pois-ohjaus

. - lisdvarusteena saatavan apupiirin

| johdotus.

| VAROITUS! Kaynnistysjakso eli lataus,
kuittaukset, paakatkaisijan/-kontaktorin

ohjaus ja syottoyksikon kaynnistys

| noudattaa tiettya jarjestysta. Jarjestysta

+ ei saa muuttaa ohittamalla signaaleja

| (kytkimilla tms). Seurauksena on

. toimintahéairid, joka voi vahingoittaa

| yksikkoa.

X20
1 VREF- | Ohjejannite =10 V DC, 1 kohm < R| < 10 kohm
2 AGND
X21
1 VREF+ | Ohjejéannite 10 V DC, 1 kohm < R__< 10 kohm
2 AGND
3 A1+ | Eikaytossa. 1) 0(2)...10 V, Ry, > 200 kohm
4 Al1-
5 Al2+ Ei kaytdssa. 1) 0(4)...20 mA, R;, = 100 ohm
6 Al2—
7 Al3+ Ei kaytossa. 1) 0(4)...20 mA, Ry, = 100 ohm
8 Al3—
9 AO1+ Ei kaytdssa. 1) 0(4)...20 mA, R_< 700 ohm
10 AO1-
11 AO2+ | Eikéytossa. 1) 0(4)...20 mA, R < 700 ohm
12 AO2—-
X22
_j/— 1 DI1 Halytys/vika
Tj/_ 2 DiI2 Paalla/Pois
f_,(— 3 DI3 Paakontaktorin kuittaus
T/J(— 4 Di4 Maasulkuvika 1)
jl/— 5 DI5 Halytys/vika 1)
—1—6 DI6 Kuittaus 1)
7 +24V +24 V DC, enint. 100 mA
8 +24V
9 DGND1 | Digitaalimaa
10 DGND?2 | Digitaalimaa
11 DIIL Ei kéytossa 1)
X23
1 +24\V Apujannitelahtd, eristamatén, 24 V DC, 250 mA
2 GND
X25
Latauskontaktorin ohjaus: auki (0) /
; 281 j kiinni (1) J ©
I
3 RO1
X26
1 RO2 Nestejaahdytysyksikon ohjaus: pois
> TRO2 | npaalta (0)/ padlia (1)
3 |RO2 |
X27
1 RO3 j Paéakatkaisijan/-kontaktorin ohjaus: auki
2 RO3 (0) / kiinni (1)
3 RO3 -
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Vaihtosuuntaajayksikon ja moottorin ohjaus

Taajuusmuuttajassa on vakiona yksi ohjauspaneeli (tyyppi CDP-312R) vaihto-
suuntaajamoduulikentan ovessa. Kayttaja ohjaa moottoria tdman ohjauspaneelin tai
kenttavaylan avulla, kun vaihtosuuntaajayksikon ohjausyksikdssa on lisavarusteena
saatava kenttavaylasovitinmoduuli.

Ohjauspaneeli

Ohjauspaneeli on taajuusmuuttajan sy6tto- ja vaihtosuuntaajayksikoiden kaytto-
liittyma, joka mahdollistaa oleelliset ohjaukset, kuten Kay/Seis/Suunta/Kuittaus/Ohje
seka ohjausohjelmien parametriasetukset. Etuliite LM ohjauspaneelin naytdssa
iimaisee ACS800-17LC-laitetta. Lisatietoja ohjauspaneelin kaytésta on taajuus-
muuttajan mukana toimitetussa vaihtosuuntaajayksikdn ohjelmointioppaassa.

Ohjauspaneeli on kytketty sy6ttoyksikkdon ja vaihtosuuntajayksikkoon Y-jakajan
avulla.
1/0:n liitdannat ja kaytto vaihtosuuntaajayksikossa

Katso sivu 99.

Piirikortit
Lyhenne | Kuvaus
RDCU Taajuusmuuttajan ohjausyksikkd. Huomaa, etta yksikdissa, joissa on useita rinnan
kytkettyja moduuleja, on haaroitinyksikkoé (APBU tai NPBU) moduulien ja ohjausyksikén
valissa.
RMIO Ohjauskortti
APOW Teholahdekortti
NRED Jannitteenalennuskortti 690 V:n yksikdissa
AINT Paapiirin litAntakortti
AGDR Hilaohjaimen kortti (liitanta IGBT-yksikoihin)
) RDCU:ssa on apujanniteliitantakortti (RAPI), jos siina ei ole ulkoisen ohjausjannitteen liittimia
(lisdvaruste +G307). RAPI-kortti varmistaa RMIO-kortin POWER FAIL -toiminnon, jos 24 V:n
apujannitesyottd RCDU-yksikkoon keskeytyy. Vika- ja halytyslokeilla on talldin riittavasti aikaa kirjoittaa
koottu tieto flash-muistiin.
Tyyppikilvet

Taajuusmuuttajan Kilpi

Taajuusmuuttajan tyyppikilvessa on IEC-, CE-, C-UL US- ja CSA-merkinnat,
tyyppikoodi ja sarjanumero, joiden perusteella yksittaiset laitteet tunnistetaan.
Sarjanumeron ensimmainen numero ilmaisee valmistuspaikan. Nelja seuraavaa
numeroa ilmaisee laitteen valmistusvuoden ja -viikon. Loput numerot tdydentavat
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sarjanumeron niin, etta kaikki laitteet saavat yksildllisen koodin. Tyyppikilpi sijaitsee
etuovessa. Seuraavassa on esimerkki kilvesta.

* Nimellisarvot

U 3~ 525 690 (600 ULCSA) V

| e ABR Oy
1 4863 Hz ( €
o B8 kA
u

1

f

3.0 dingut v IIIIIIIiFIIIIlIIIIHJIEIIIIyI!I!!|||1|

inpet

3324 A

0..300 Hz sero %1061 4000
ACSADD-OTLC-3870-7

Lisatietoja tyyppikoodista on Sarjanumero
1 kohdassa Tyyppikilven koodi.

Syotto-, vaihtosuuntaaja- ja jarrumoduulin Kilpi

Vaihtosuuntaajamoduulin tyyppikilvessa nakyvat nimellisarvot, voimassa olevat
merkinnat, tyyppikoodi ja sarjanumero. Moduulin tyyppikilpi on kiinnitetty moduulin

etupaneeliin.
Seuraavassa esimerkissa on ACS800-104LC-vaihtosuuntaajan tyyppikilpi, syotto- ja
jarrumoduuli.
CEC TUNE CONVERTER  'BRAXE CHOPPER ABB Ov |
1 | = | =
| 2 U T09.976 (B48 UL.CSA) VDC | U3 525690 (600 ULCSA) V ,-Ar:;B.E._HO? |
@| | T0O ADC | 480 & | ot U TORL 1110 (965 UL.CSA) VDC |
Surza U 3 0690 (800 UL CSA) V I 48,63 Hz I 1171 ADC
| 1 583 & I' 1 U T4AZ. 976 (848 UL C‘SA.: VoG | At U Jx QL1110 (965 UL CSA) VDG |
L — to.dH: _ . __ 842 ADC | 3x 465 ADC @

GBE0E03D c E L — _| _____
.
@ e § o2 AT

Nro | Kuvaus

1 Sarjanumero. Sarjanumeron ensimmainen numero ilmaisee valmistuspaikan. Nelja
seuraavaa numeroa kertovat laitteen valmistusvuoden ja -viikon. Loput numerot
taydentavat sarjanumeron niin, etta kaikki laitteet saavat yksilollisen numeron.

Tyyppikoodi. Katso kohta Tyyppikilven koodi jaljempana.

Voimassa olevat merkinnat

Muuttajamoduulin nimellisarvot, kun vaihtosuuntaajakaytéssa

Muuttajamoduulin nimellisarvot, kun sy6ttémoduulikdytossa

|| M|l WOW|IDN

Muuttajamoduulin nimellisarvot, kun jarrukaytdéssa
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Tyyppikilven koodi

Taajuusmuuttajan tyyppikoodi on ilmoitettu tyyppikilvessa. Tyyppikoodi sisaltada
tietoa taajuusmuuttajan teknisistd ominaisuuksista ja kokoonpanosta. Ensimmaiset
valiviivoin erotetut numerot vasemmalta lukien ilmoittavat peruskokoonpanon,
esimerkiksi ACS800-17LC-0250-5. Seuraavaksi koodi kertoo valitut lisdvarusteet,
eroteltuna +-merkein, esim. +L501. Lisatietoja on ACS800-17LC Ordering
information -oppaassa (3AXD1000006878), joka on saatavana pyydettaessa.

Peruskokoonpanon tyyppikoodi

Numero |Nimi/kuvaus Vaihtoehdot

1...6 Tuotesarja ACS800

8...11 Tuotetyyppi 17LC — Kaappiin asennettu nestejadhdytteinen
nelikvadranttinen taajuusmuuttaja*

13...16 Koko Lisatietoja on taulukoissa sivulla 739

18 Verkkojannite 4 — Jannitealue 380...415 VAC

5 — Jannitealue 440...500 VAC
7 — Jannitealue 525...690 VAC

*Jos mitéan lisvarusteita ei ole valittu: IP42 (UL-tyyppi 1), padkuormanerotin (kuormakytkin ja
kontaktori, runkokoot R7i+R7i ja R8i+Ra8i, tai iimakatkaisija, runkokoot 2xR8i+2xR8i ja suuremmat),
aR-sulakkeet, 230 V AC -ohjausjannite, CDP312R-ohjauspaneeli, EMC-suodin toista kayttdymparistéa
varten (+E200), du/dt-rajoitus kuristimella (runkokoot R8i+R8i ja suuremmat, +E205), common mode
-suodin (+E208), vakio-ohjausohjelma, kaapelointi alhaalta, kaapeleiden lapiviennit, lakatut piirikortit,
kaikki kayttdoppaat siséltava CD, IEC-hyvaksytyt osat, RDCO-03-moduuli sy6tto- ja vaihtosuuntaaja-
moduulien valiseen tiedonsiirtoon. Huomautus: Peruskokoonpanon lisdvarustekoodeja ei ole merkitty

tyyppikilpeen.

Lisdvarustekoodit

Luokka Koodi [Kuvaus
Suojausluokka B055 |[IP54 (UL-tyyppi 12). Ei saatavana lisdvarusteen +C134 kanssa.
Rakenne C121 |Laivakayttérakenne (vahvistettu mekaniikka ja kiinnitys, johtimet merkitadan +G341:n

mukaan, laivakayttbovenkahvat, itsestadn sammuvat materiaalit)

C129 |UL-hyvaksytty (115 V AC apujannite, kaapelilapiviennit, kaikki osat UL-hyvaksyttyja,
syottdjannite enintdan 600 V)

C134 |CSA-hyvaksytty (kuten +C129, CSA-hyvaksytyt osat)

C139 |Erillinen jaadhdytysyksikkd (195 kW)

C140 |Yhden pumpun jadhdytysyksikko (70 kW). Jadhdytysyksikko kytketdan kokoon-
panoon tehtaalla, putkien liitdnta oikealla sivulla, DIN-laipat, teollisuusvesi. Ohjaus-
paneeli CDP312R kentan ovessa. ACS800-17LC-xxxx-5-yksikdt: Pumppumoottoreille
tarvitaan ulkoinen virtaldhde, katso lisavarusteet +M633 ja +M634.

C141 |Kahden pumpun jadhdytysyksikko (195 kW). Jadhdytysyksikko kytketdan kokoon-
panoon tehtaalla, putkien liitdnta oikealla sivulla, DIN-laipat, teollisuusvesi. Ohjaus-
paneeli CDP312R kentan ovessa. ACS800-17L C-xxxx-5-yksikdt:Pumppumoottoreille
tarvitaan ulkoinen virtaldhde, katso lisdvarusteet +M633 ja +M634.

C142 |Putken kytkenta alhaalta

C144 |Putken kytkentd kaapin vasemmalta puolelta. Ei saatavana lisdvarusteiden +C139 ja
+C140 kanssa.

C145 |ANSI-laipat
C146 |Merivesilammonvaihdin
C147 |Kolmitieventtiili lisdkentdssa olevalle nestejaahdytysyksikdlle
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Luokka Koodi |Kuvaus
Vastusjarrutus D150 [Jarrukatkojat, tyyppi NBRW (vain 690 V:n yksikot)

D151 |Jarruvastukset erillisessa IP21-kentéssa. Saatavana vain lisdvarusteen +D150
kanssa. Ei saatavana lisavarusteen +C129 kanssa.

D152 [Kolmivaiheiset jarrukatkojat. Ohjauspaneeli CDP312R kentan ovessa.

Suodattimet E202 |EMC-suodin ensimmaisen kayttdympariston (maadoitettuun) TN-verkkoon, kategoria
C2 Ei saatavana yksikdihin, joiden nimellisvirta /.ont max ©n yli 1 000 A.

E205 |du/dt-suodin runkokokoon R7i

E206 |Sinildhtdsuodatin. limajaahdytteinen, IP21. Ei saatavana lisévarusteisiin +C121,
+C129 ja +C134.

Verkkolisdvarusteet F271 |Nupit AC-lahtdkiskojen valiaikaiseen maadoittamiseen. Saatavilla vain lisdvarusteen
+H359 kanssa.

F259 [Maadoituskytkin. Ei saatavana lisdvarusteiden +C129 ja +C134 tai runkokokojen
R7i+R7i ja R8i+R8i kanssa.

F269 |L&htdkontaktori. Saatavana yksikkdjen ACS800-17LC-0870-3, -1030-5 ja -1240-7 ja
sitd suurempien yksikkojen kanssa.

Lammittimet ja G300 |Kaapin l[dmmitin (ulkoinen sy6ttd)
apuohjausjannite G304 [115V AC:n ohjausjénnite

G307 |Ulkoisen ohjausjannitteen liittimet (230 V AC:n tai 115 V AC:n keskeytymaton
tehonsyo6tto)

G313 |Moottorilammittimen lahto (ulkoinen syo6ttd)

Materiaalit G330 |Halogeeniton kaapelointi ja materiaalit. Ei saatavana lisdvarusteiden +C129 and
+C134 kanssa.
Painikkeet G331 |Hatapysaytyspainike (punainen) ja kuittauspainike (sisaltaa sinisen valon) kaapin
ovessa
Mittarit G335 |A-mittari yhdessa vaiheessa
3G335|A-mittari kolmessa vaiheessa
G334 |V-mittari, jossa valitsin
Kaapelimerkinnat G338 |Moduulien véliset ja laitteisiin kytketyt johdot merkitty laitteiden PIN-numeroilla.

G339 |Moduulien véliset seka laitteisiin ja riviliittimiin kytketyt johdot on merkitty laitteiden ja
riviliittimien PIN-numeroilla. Paapiirin kontaktorit on merkitty.

G340 |Moduulien valiset seka laitteisiin, riviliittimiin ja irrotettaviin ruuviliittimiin kytketyt johdot
on merkitty renkailla, joissa on laitteiden PIN-numerot. Paapiirin kontaktorit on
merkitty.

G341 |Valokuidut sek& moduulien valiset ja laitteisiin, riviliittimiin ja irrotettaviin ruuviliittimiin
kytketyt johdot on merkitty renkailla, joissa on laitteiden ja riviliittimien PIN-numerot.
Paapiirin kontaktorit ja my6s lyhyet ja ilmeiset liitdnnat on merkitty.

G342 |Valokuidut sekd moduulien valiset ja laitteisiin, riviliittimiin ja irrotettaviin ruuviliittimiin
kytketyt johdot on merkitty renkailla, joissa on laitteiden ja riviliittimien PIN-numerot ja
etdosoitteet. Paapiirin kontaktorit ja myds lyhyet ja iimeiset liitAnnat on merkitty.

Kaapelointi H351 |Tulokaapelointi ylhaalta

H353 |Lahtokaapelointi ylhaalta

H358 |Tiivistelaipat (terasta, 3 mm, ei porattu)

H359 [Moottorikaapelilahtékentta

H364 |Tiivistelaipat (alumiinia, 3 mm, ei porattu)

H365 |Tiivistelaipat (pronssia, 6 mm, ei porattu)
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Luokka

Koodi

Kuvaus

Kenttavaylasovitinmoduulit

K.

+K451: RDNA-01 DeviceNet™ -sovitinmoduuli

+K452: RLON-01 LonWorks® -sovitinmoduuli

+K453: NIBA-01 InterBus-S -sovitinmoduuli

+K454: FPBA-01 PROFIBUS DP -sovitinmoduuli

+K455: NMBA-01Modbus Plus

+K446: RETA-01 Ethernet -sovitinmoduuli (EIP, MB/TCP)
+K457: RCAN-01 CANopen -sovitinmoduuli

+K458: RMBA-01 Modbus -sovitinmoduuli

+K462: RCNA-01 ControlNet™ -sovitinmoduuli

+K467: RETA-02 Ethernet -sovitinmoduuli (PROFINET 10, Modbus TCP)
+K469: RECA-01 EtherCAT -sovitinmoduuli

+K470: REPL-01 Ethernet POWERLINK -sovitinmoduuli

I/O-laajennukset ja
takaisinkytkentaliitannat

+L500: RAIO-01 analoginen 1/O-laajennusmoduuli

+L501: RDIO-01 digitaalinen 1/0O-laajennusmoduuli

+L502: RTAC-01 pulssianturiliitinta

+L504: Lisa-I/O-riviliitin

+L505: PTC-termistorirele (1 tai 2 kpl). Ei saatavana lisdvarusteiden +L506 ja +L513
kanssa.

+L506: Pt100-rele (3, 5 tai 8 kpl) Ei saatavana lisdvarusteiden +L506 ja +L513
kanssa.

+L508: RDCO-01 DDCS-tiedonsiirtomoduuli

+L509: RDCO-01 DDCS-tiedonsiirtomoduuli

+L513: ATEX-hyvéaksytty lampoésuojausliitdnta PTC-termistorireleille. Saatavana vain
lisdvarusteen +Q950 kanssa.

+L517: RTAC-03 pulssianturilitantdmoduuli (TTL)

Moottorin lisdpuhaltimen
(M600...M605) kaynnistin
ja nestejaahdytysyksikdn
pumpun ulkoisen
jannitteen liittimet

M600

Laukaisurajan asetusalue

1...1,6 A

M601

Laukaisurajan asetusalue

:1,6..25A

M602

Laukaisurajan asetusalue

:25..4A

M603

Laukaisurajan asetusalue

:4..63A

M604

Laukaisurajan asetusalue: 6,3...10 A

M605

Laukaisurajan asetusalue: 10...16 A

M633

Nestejadhdytysyksikon pumpun ulkoisen tehonsyéton liittimet 380...415 V 50 Hz tai
380...480 V 60 Hz

M634

Nestejadhdytysyksikon pumpun ulkoisen tehonsyéton liittimet 660...690 V 50 Hz tai
660...690 V 60 Hz

Muistiyksikdn ohjelmat ja
toiminnot

+N651: Isénta/orja-ohjelma (sisaltaa valokuitukaapelit). Saatavana vain lisdvarusteen
+L509 kanssa.

+N653: Sovellusalustan ohjausohjelma

+N655: PCP/ESP-ohjausohjelma

+N660: Inline-ohjausohjelma

+N661: Winder-ohjausohjelma

+N669: Centrifuge-ohjausohjelma

+N671: Jarjestelman ohjausohjelma

+N673: Erikoisohjausohjelma

+N675: Tankopumpun ohjausohjelma

+N677: Kestomagneettimoottorin ohjausohjelma
+N678: Koestuspenkin ohjausohjelma

+N679: Vakio-ohjausohjelmisto

+N682: Monilohko-ohjelmointiohjelma

+N685: Liikkeenohjausohjelma

+N687: Pumpun ohjausohjelma

+N697: Nosturin ohjausohjelmisto

+N689: Vintturin ohjausohjelma
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Luokka Koodi |Kuvaus
Erikoisominaisuudet P902 |Mukautettu
P904 |Laajennettu takuu
P913 |Erikoisvari
Kayttdoppaiden R... +R700: Englanti
paperiversiot +R701: Saksa
+R702: ltalia
+R705: Ruotsi
+R706: Suomi
+R707: Ranska
Huomautus: Toimitettavat oppaat voivat sisaltda englanninkielisia oppaita, jos
halutunkielista kdanndsta ei ole saatavilla.
Turvallisuus Q950 |Odottamattoman kaynnistyksen esto
Q951 |Luokan 0 hatapysaytys paakatkaisijan/-kontaktorin avaamisen avulla, katso myos
+G331
Q952 |Luokan 1 hatapysaytys paakatkaisijan/-kontaktorin avaamisen avulla, katso myos
+G331
Q954 |(Maadoittamattomien) IT-jarjestelmien maasulun valvonta
Q963 |Luokan 0 hatapysaytys ilman paakatkaisijan/-kontaktorin avaamista, katso myos
+G331
Q964 |Luokan 1 hatapysaytys ilman paakatkaisijan/-kontaktorin avaamista, katso myos
+G331
Q959 |Syéttdmuuntajan katkaisijan painike kaapin ovessa (punainen)
Q968 |Safe torque off -toiminto ja turvarele

Laitekuvaus




51

Mekaaninen asennus

Yleista

Tassa luvussa kuvataan taajuusmuuttajan mekaanista asennusta.

Asennuspaikan tarkistaminen

Lisatietoja sallituista kayttdolosuhteista on kohdassa Kéyttéympéristot sivulla 156 ja
laitteen tarvitsemasta tilasta kohdassa Mitat, painot ja vapaan tilan tarve sivulla 146.

Laite on asennettava pystyasentoon.

Laitteen alla olevan lattian tulisi olla syttymatontd materiaalia, mahdollisimman
tasainen ja riittdvan vahva kestamaan laitteen paino. Lattian tasaisuus on
tarkistettava vesivaa'alla ennen kaappien lopullista asennusta. Suurin sallittu
poikkeama pintatasosta on 5 mm kolmen metrin matkalla. Asennuspaikkaa tulisi
voida saataa tarvittaessa, silla kaapissa ei ole saadettavia jalkaosia.

Laitten takana olevan seinan on oltava syttymaténta materiaalia.

Huomautus: Leveat kaappikokoonpanot toimitetaan kuljetuspituuksina.

Tarvittavat tyokalut

Seuraavassa on lueteltu tyokalut, joita tarvitaan kuljetuspituuksien siirtamiseen
lopulliseen sijoituspaikkaansa, niiden kiinnittdmiseen lattiaan ja liitdntdjen
kiristamiseen:

» nosturi, haarukkatrukki tai kuormalavatrukki (tarkista kuormitettavuus);
rautakanki, nostolaite ja siirtorullat

* Pozidrive- ja Torx (2,5—-6 mm) -ruuvimeisselit rungon ruuvien kiristamiseen
* momenttiavain

+ avainsarja kuljetuspituuksien yhteenkiinnittdmiseen.

Mekaaninen asennus
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Toimituksen tarkistaminen

Taajuusmuuttajapakkauksessa on

taajuusmuuttajakaapit

lisdvarustemoduulit (jos tilattu), jotka on asennettu ohjauskehikkoon tehtaalla
vintturi syo6tté- ja vaihtosuuntaajamoduulien vaihtamiseen (jos tilattu)
asennusalusta (toimitetaan erillisella lavalla)

asianmukaiset taajuusmuuttajien ja lisdvarustemoduulien oppaat

toimitusasiakirjat.

Tarkista, ettei laite ole vahingoittunut. Varmista ennen asennusta ja kayttéonottoa
taajuusmuuttajan tyyppikilvesta, etta kyseessa on oikea laitetyyppi. Katso kohta
Tyyppikilven koodi sivulla 47.

Yksikon siirtaminen

Yksikon siirtaminen nosturilla

Kayta kaapin yldosassa olevia teraksisia nostokiskoja. Kiinnita
nostokdydet tai -hihnat nostokiskoihin.

Nostokiskot voidaan irrottaa (ei pakollista), kun kaappi on asetettu
paikoilleen. Jos nostokiskot irrotetaan, pultit on kiinnitettava
takaisin paikoilleen, jotta kaapin suojausluokka sailyy.

Mekaaninen asennus
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Yksikon siirtdminen trukilla tai kuormalavatrukilla

Yksikoén painopiste on korkealla. Tdman vuoksi yksikdn
siirtdmisessa on noudatettava varovaisuutta. Valta kaappien
kallistamista.

Yksikkda saa siirtda vain pystyasennossa.

Jos kaytetdan kuormalavatrukkia, sen kuormitettavuus on
tarkistettava ennen laitteen siirtamista.

Yksikon siirtaminen rullien avulla (ei sallittu laivakdyttokaapeilla)

Irrota kaapin alaosaan kuljetusta varten lisatty
puukehys.

Aseta laite rullien paalle ja siirra sita varovasti,
kunnes laite on 1&helld sijoituspaikkaansa.

Poista rullat nostamalla laitetta nosturilla, trukilla
tai nostolaitteella kuten edellad on kuvattu.

Yksikon asettaminen selédlleen

Yksikkda ei saa kuljettaa seldllaan tai laskea selélleen.

Mekaaninen asennus
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Yksikon sijoittaminen

Kaappi voidaan siirtda paikoilleen rautakangen ja
valissa olevan puusoiron avulla. Soiro taytyy asettaa
paikalleen niin, ettd kaapin runko ei vahingoitu.

Mekaaninen asennus
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Tassa osiossa on lyhyt kuvaus asennuksen
vaiheista. Noudata vaiheiden mukaisia ohjeita
jarjestyksessa.

(1) Kaappi voidaan asentaa takaosa seinaa vas-
ten tai takaosa toisen yksikdn takaosaa vasten.
Kiinnita yksikkod (tai ensimmainen kuljetuspituus)
lattiaan. Katso kohta Kaapin kiinnittdéminen latti-
aan ja seinélle (muut kuin laivakéyttéversiot)
sivulla 56 ja kohta Yksikén kiinnittdminen lattiaan
Ja seindén (laivakéyttéversiot, lisévaruste +C121)
sivulla 58.

Huomautus: Kaapin katon ylapuolella on oltava
vahintdan 400 mm vapaata tilaa, jotta paineen-
paastdkannet mahtuvat avautumaan valokaari-
vian sattuessa.

Huomautus: Jata hieman tilaa laitteen sivuille
kaapin uloimpien saranoiden kohdalle, jotta ovet
avautuvat kunnolla (1a). Ovien on avauduttava
120°, jotta sy6ttd- ja vaihtosuuntaajamoduulit
voidaan vaihtaa.

Huomautus: Jos korkeutta on sdadettava, se on
tehtava ennen yksikoiden tai kuljetuspituuksien
yhteenkiinnittamista. Korkeutta voidaan saataa
rungon alaosan ja lattian valilla olevien metalli-
kiilojen avulla.

(2) Irrota nostokiskot. Peita kaikki kayttdmattomat
reiat alkuperaisilla pulteilla. Laivakayttdversioissa
reikia kaytetdan kaapin kiinnittamiseen ylhaalta.
(3) Aseta Axilock-liittimet nesteputkien paihin.
Yksi liitin putkea kohti.

(4) Jos laite koostuu kuljetuspituuksista, kiinnita
ensimmainen kuljetuspituus toiseen kuljetus-
pituuteen, katso kohta Kuljetuspituuksien
yhteenkiinnittdminen sivulla 59. Jokaisessa
kuljetuspituudessa on jatkokentta, jonka avulla
kuljetuspituus liitetdan seuraavaan.

(5) Kiinnita toinen kuljetuspituus lattiaan.

(6) Liita tasavirtakiskot (a), PE-kiskostot (b),
nesteputket ja irralliset johtimien paat
jatkokenttaan, katso kohta

Tasavirtakiskoston kiinnittdminen sivulla 61 ja
Nesteputkien kiinnittdminen sivulla 60.

(7) Toista vaiheet (2)—(6) lopuille kuljetus-
pituuksille.

Mekaaninen asennus
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Kaapin kiinnittaminen lattiaan ja seinalle (muut kuin laivakayttoversiot)
Kaappi kiinnitetdan lattiaan kayttdmalla kaapin alareunassa olevia kiinnikkeita tai
pulttaamalla se lattiaan rungossa olevien aukkojen kautta.

Vaihtoehto 1 — Kiinnityslevyt

Aseta kiinnityslevyt kaapin rungon etu- ja takaosissa oleviin aukkoihin ja kiinnita ne
pultilla lattiaan. Suurin suositeltava etaisyys kiinnityslevyjen valilla on 800 millimetria.

Jos kaapin takana ei ole riittdvasti tydskentelytilaa asennusta varten, korvaa kaapin
paalla olevat nostokiskot L-muotoisilla kiinnityslevyilla (ei toimiteta laitteen mukana)
ja kiinnita kaapin ylaosa seinaan.

4 ___ 23
j
& ’: 1 %
B
20 | 23 o

Aukko, ndkyma edesta (mitat millimetrein&)

NékYmé sivulta Aukkojen vélinen etéisyys
QLH E_Ka_a‘p‘iﬂ runko Kentén Etdisyys millimetreina
i o, il
Nikyma ylhaalta 300 150 (5,9")
! 400 250 (9,85")

25 i
r—— IKaapln runko

500 350 (13,78")
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: | ] 600 450 (17,727
! E 700 550 (21,65”)
I @6 >“:EZI W Y 800 650 (25,6”)

g 5

EEU L-kiinnike

M16-ruuvi

Kiinnikkeiden mitat millimetreinéa

Kaapin ylaosa

Kaapin kiinnittdminen sen yldosasta, kun
takaosan kiinnittdminen lattiaan ei ole mahdollista
(nékymaé sivulta)
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Vaihtoehto 2 — Kaapin sisalla olevat kiinnitysaukot

Kaappi voidaan kiinnittaa lattiaan sen sisalla olevien kiinnitysaukkojen avulla,

edellyttaen, ettd ne ovat kaytettavissa. Suurin suositeltava etaisyys kiinnityskohtien
valilla on 800 millimetria.

Jos kaapin takana ei ole riittdvasti tydskentelytilaa asennusta varten, korvaa kaapin
paalla olevat nostokiskot L-muotoisilla kiinnikkeilla (ei toimiteta laitteen mukana) ja
kiinnita kaapin yldosa seinaan.

L-kiinnike

M16-ruuvi

Kaapin ylaosa

Kaapin kiinnittdminen sen yldosasta, kun
takaosan kiinnittdminen lattiaan ei ole mahdollista
(nékyma sivulta)

Alaosan kiinnitysaukkojen véliset etaisyydet
Ruuvikoko: M10...M12

Kentédn Aukkojen vilinen etaisyys
leveys Ulompi
pi
@__? @31 mm

300 150 mm

400 250 (9,85”)

600 450 (17,7")

700 550 (21,65")

Kaapin siséllé olevat kiinnitysaukot (nuolet) 800 650 (25,6")
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Yksikon kiinnittaminen lattiaan ja seinaan (laivakayttoversiot, lisavaruste
+C121)

1. Kiinnitd kaappi lattiaan M10- tai M12-ruuveilla kaapin pohjassa olevien
lattakiskojen aukkojen kautta. Huomaa: Hitsausta ei suositella, katso sivu 63.

2. Jos kaapin takana ei ole riittavasti tilaa asennusta varten, kiinnita lattakiskojen
takaosat kiinnikkeilla.

3. Irrota nostokiskot ja kiinnita kaapin ylaosa takana olevaan seinaan ja/tai kattoon
kiinnikkeilla.

: P L-kiinnike
Kiinnikkeet Kaapin takalevy e .
(eivat sisally ) -ruuvi
toimitukseen)
— \ Kaapin pohjassa oleva lattakisko 5
— Kaapin katto

LITIIANV 7777777 7777777777777
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Kuljetuspituuksien yhteenkiinnittaminen

Kaikki kuljetuspituuksien liittdmisessa tarvittavat materiaalit sijaitsevat jatko-
kentassa. Liita kuljetuspituudet seuraavassa jarjestyksessa.

Nesteputkien kiinnityksen valmistelu

Aseta Axilock-liittimet nesteputkiin. Huomaa: kun kaapit tydnnetaan vastakkain,
putkien paat tulevat liian Iahelle toisiaan, jolloin liittimia ei enaa pysty asentamaan.

Kaappien yhteenkiinnittaminen

Kaksi kuljetuspituutta kiinnitetdan yhteen jatkokentassa. Kuljetuspituuksien
yhteenkiinnittdmiseen tarvittavat M6-erikoisruuvit ovat muovipussissa kaapin sisalla.
Kierteistetyt vastakappaleet on asennettu valmiiksi pylvaaseen.

Kiinnita jatko-osan etu- ja takapylvas 7 ruuvilla seuraavan kentan pylvaaseen.

Suurin sallittu kiristysmomentti: 5 Nm
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Nesteputkien kiinnittaminen

1. Varmista, ettd Axilock-liittimet on asetettu putkien paihin. Lisatietoja on kohdassa
Nesteputkien kiinnityksen valmistelu sivulla 59.

2. Aseta nesteputkien paat toisiaan vasten.
3. Aseta Axilock-liitin putkien paiden keskelle.

4. Kirista liittimen pultit kiristysmomentilla 20 Nm.

Aksiaalietaisyys:
5..15mm

3 7Kulmavirhe:
maks. 2 mihin
tahansa suuntaan

Kohdistusvirhe:
e (; maks. 3 mm

PE-kiskoston kiinnittdminen

Kiinnitd PE-kiskosto kuten seuraavassa on kuvattu.

~_ M10
Il

Aluslevy \

Jousialuslev:
Aluslevy y

Kiristysmomentti: 35—40 Nm
Lujuusluokka: 8,8
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Tasavirtakiskoston kiinnittaminen
Kiinnita tasavirtakiskosto edesta seuraavasti:
1. Irrota jatkokentan metallinen osastointilevy.
2. Irrota liitososien pultit (a).

3. Kytke liitososat kiskoihin (a). Kirista pultit momenttiin 55—70 Nm. Pulttien
lujuusluokka: 8,8.

4. Aseta suoja paikoilleen.

Kiskoliitos sivulta

a) litososa, b) aluslevy, jossa on
galvanoitu sinkkip&éllyste ja
sinipassivointi, c) jousialuslevy,
jossa on mekaanisesti ruiskutettu
sinkkipééllyste, d) mutteri

VAROITUS! Al3 aseta jousialuslevya litososaa vasten. Kéyta sen sijaan aluslevya
(jossa on galvanoitu sinkkipaallyste ja sinipassivointi). Jos passivoimaton sinkki-
paallysteinen jousialuslevy asetetaan suoraan liitososaa vasten, se aiheuttaa
syOpymista.

Mekaaninen asennus
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Lisatietoja

Kaapelikanava lattialla kaapin alla

Kaapin keskiosan alle voidaan rakentaa kaapelikanava. Kanavan leveys ei saa olla
yli 450 mm. Kaapin paino lepaa 100 mm levean osan varassa edessa ja 50 mm
levean osan varassa takana. Lattian on kestettava naiden osien paino.

Nékymé ylhaélta Nékymé sivulta

Etuosa
—

l Etuosa mﬁle Jﬁﬂm

Tata aluetta voidaan Lattiatuennan
kayttaa kaapelikanavana. vdhimmaisleveydet

Jaahdytysilman virtaus kaapelikanavasta kaappiin
estetdan pohjalevyilld. Kaapin suojausluokka
sailytetaan kayttamalla laitteen mukana toimitettuja
alkuperaisia pohjalevyja. Suojausluokasta,
paloturvallisuudesta ja EMC-yhteensopivuudesta
huolehditaan kaapelin lapivienneilla. Kaapelit

S

/
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Sahkohitsaus

Kaapin kiinnittamista hitsaamalla ei suositella. Jos kiinnitysta ei voi toteuttaa muulla
tavoin, noudata seuraavassa annettuja hitsausohjeita.

Kaapit, joiden alla ei ole lattakiskoja

« Liita hitsauslaitteen paluujohdin kaapin rungon alaosaan korkeintaan 0,5 metrin
etaisyydelle hitsauspisteesta.

Kaapit, joiden alla on lattakiskot

+ Kiinnitd hitsaamalla vain kaapin alla oleva lattakisko, ala kaapin runkoa.

« Kiinnita hitsauselektrodi hitsattavaan lattakiskoon tai seuraavaan lattakiskoon
korkeintaan 0,5 metrin etaisyydelle hitsauspisteesta.

VAROITUS! Jos hitsauslaitteen paluujohdinta ei ole liitetty kunnolla, hitsauspiiri voi

vahingoittaa kaapeissa olevia elektroniikkapiireja. Kaapin rungon sinkkipaallysteen
paksuus on 100—200 mikrometria; lattakiskojen paallyste on noin 20 mikrometria.
Varmista, ettei kukaan hengita hitsaussavua.

Mekaaninen asennus
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Sahkoasennuksen suunnitteleminen

Yleista

Tassa luvussa annettuja ohjeita on noudatettava moottorin, kaapeleiden,
suojausten, kaapeleiden reitityksen ja taajuusmuuttajan kayttétavan valinnassa.

Huomautus: Asennus on aina suunniteltava ja tehtava paikallisesti sovellettavia
lakeja ja maarayksia noudattaen. ABB ei vastaa milldaan tavalla asennuksista, jotka
ovat paikallisten lakien ja/tai muiden maaraysten vastaisia. Jos ABB Oy:n antamia
ohjeita ei lisdksi noudateta, takuu raukeaa ja laitteen kaytdssa voi esiintya ongelmia.

Erotin (erotuslaite)

Taajuusmuuttajassa on padkuormanerotin vakiona.

Moottorin ja taajuusmuuttajan yhteensopivuuden tarkistaminen

Taajuusmuuttajan kanssa tulee kayttaa AC-epatahtimoottoria tai kestomagneetti-
moottoria. Epatahtimoottoreita voidaan kytkea useita samaan aikaan, mutta kesto-
magneettimoottoreita vain yksi. Kestomagneettimoottoria saa ohjata vain
kestomagneettimoottorin ACS800-ohjausohjelmalla. Muilla sovellusohjelmilla saa
ohjata, jos ohjaustavaksi valitaan skalaariohjaus.

Valitse moottori ja taajuusmuuttaja luvussa Tekniset tiedot olevien nimellisarvo-
taulukoiden mukaisesti. Kayta DriveSize PC -tydkalua, jos oletuskuormitusjaksoja ei
voida soveltaa.

1. Tarkista, ettd moottorin nimellisarvot ovat taajuusmuuttajan sallimissa rajoissa:
» moottorin nimellisjannite on valilla 1/2...2 - Uy

* moottorin nimellisvirta on 1/6 ... 2 - 5,4 taajuusmuuttajan nimellislahtovirrasta,
kun valittuna on DTC-saaté ja
0...2 - Irhg, kun valittuna on skalaarisdato. Saatotapa valitaan taajuusmuuttajan
parametrilla.

Séhkbasennuksen suunnitteleminen



66

2. Tarkista, ettd moottorin jannitearvot tayttavat sovelluksen vaatimukset:

Kun ...moottorin jannitteen
nimellisarvon pitaisi olla...

tasavirtaliitdnnan jannitetta ei nosteta nimellisesta Un
(parametriasetuksella)

tasavirtaliitdnnan jannitettd nostetaan nimellisesta Upc /1,41
(parametriasetuksella)

Un £ Taajuusmuuttajan nimellistulojannite

Upc & Taajuusmuuttajan tasavirtalitdnnén maksimijannite (V DC). Katso parametriasetus.
Vastusjarrutus, Upc= 1,21 x tasajannitevalipiirin nimellisjannite.
Huomautus: tasajannitevalipiirin nimellisjannite on Uy x 1,41 V DC.

Lisatietoja on kohdassa Tasajénnitevélipiirin jannitteen nostaminen
parametriasetuksella (sivu 69).

3. Kysy lisatietoja moottorin valmistajalta ennen moottorin kayttda jarjestelmassa,
jossa moottorin nimellisjannite eroaa taajuusmuuttajan syéttojannitteesta.

4. Varmista, ettd moottorin eristystaso kestaa paajannitteen huippuarvon moottori-
littimissa. Lisatietoja vaaditusta moottorin eristystasosta ja taajuusmuuttajan
suotimista on kohdassa Moottorin eristyksen, laakereiden ja taajuusmuuttajan
suotimien vaatimukset.

Esimerkki: Kun syéttéjannite on 440 V, paajannitteen huippuarvo moottori-
littimissa voidaan arvioida seuraavasti: 440V x 1,41 x 2 = 1241 V.
Tarkista, ettd moottorin eristysjarjestelma kestaa tdman jannitteen.

Moottorin eristyksen ja laakereiden suojaaminen

Taajuusmuuttajassa sovelletaan uusinta IGBT-vaihtosuuntaajatekniikkaa. Lahto-
taajuudesta riippumatta taajuusmuuttajan lahdéssa on noin valipiirin tasajannitteen
suuruisia pulsseja, joiden nousuaika on erittéin lyhyt. Pulssin jannite voi olla lahes
kaksinkertainen moottoriliittimissa; moottorikaapelin ja -liittimien vaimennus- ja
heijastusominaisuudet vaikuttavat tdhan. Tama voi aiheuttaa lisdrasitusta moottorin
ja moottorikaapelien eristykselle.

Uusien nopeussaadettyjen taajuusmuuttajien nopeasti nousevat jannitepulssit ja
suuret kytkentataajuudet voivat aiheuttaa laakerin kautta kulkevia virtapulsseja, jotka
kuluttavat vahitellen laakereiden vierintdpintaa ja rullausominaisuuksia.

Lisavarusteena saatava du/dt-suodin moottorin eristyksen suojaamiseen ja
laakerivirtojen vahentdamiseen. Common mode -suodatus vahentaa paaasiassa
laakerivirtoja.

Moottorilaakerien vahinkojen valttaminen:
» Kaapelit tulee asentaa ja valita laiteoppaassa annettujen ohjeiden mukaan.

+ on kaytettava ABB:n valmistamia eristettyja N-paan laakereita ja 1ahtosuotimia
kohdan Moottorin eristyksen, laakereiden ja taajuusmuuttajan suotimien
vaatimukset mukaisesti.

Séhkbasennuksen suunnitteleminen



67

Moottorin eristyksen, laakereiden ja taajuusmuuttajan suotimien vaatimukset

Seuraavassa taulukossa kerrotaan, miten moottorin eristystaso valitaan ja milloin
tarvitaan lisdvarusteena saatavaa ABB:n du/dt-suodinta, moottorin N-paassa
eristettyja laakereita ja ABB:n common mode -suotimia. Moottorin valmistajalta on
pyydettava lisatietoja rajahdysvaarallisten tilojen (EX) moottoreiden eristyksen
rakenteesta ja muista vaatimuksista. Jos moottori ei tayta seuraavia vaatimuksia tai
se asennetaan vaarin, moottorin kayttdika saattaa lyhentya tai sen laakerit voivat

vaurioitua.
Moottorin Nimellinen Vaatimukset
tyyppi AC-verkkojannite Moottorin ABB:n du/dt-suodin, N-paéssa eristetty laakeri ja
S, eristystaso ABB:n common mode -suodin
]
° Py <100 kW 100 kW < Py < 350 kW Py > 350 kW
% ja tai tai
= runkokoko < IEC 315 | runkokoko > IEC 315 | rynkokoko > IEC 400
Py <134 hv 134 hv < P\ <469 hv Py =469 hv
ja runkokoko < tai runkokoko > tai runkokoko >
NEMA 500 NEMA 500 NEMA 580
Lankakaamityt | Uy <500V Vakio - +N + N+ CMF
M2_jaM3_ I'500 v < Uy <600 V | Vakio + du/dt +du/dt + N + du/dt + N + CMF
tai
Vahvistettu - +N + N + CMF
600 V < Uy <690V | Vahvistettu + du/dt +du/dt + N + du/dt + N + CMF
Muotokupari- | 380 V < Uy <690 V | Vakio ei saatavilla + N+ CMF Py <500 kW: + N +
kaamityt HX_ ja CMF
AM_ Py > 500 kW: + N +
CMF + du/dt
Vanhat* 380 V < Uy £690 V | Tarkista moottorin | + du/dt, yli 500 V:n jannite + N + CMF
muotokupari- valmistajalta.
kaamityt HX_ja
modulaari
Lankakaamityt [0V < Uy <500V Pyéroélanka- + N+ CMF
HX_ja AM_™ T'500 v < Uy < 690 v | K8amitys + du/dt + N + CMF

Séhkbasennuksen suunnitteleminen
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U, =2000V,0,3
mikrosekunnin

nousuaika ***

Moottorin Nimellinen Vaatimukset
tyyppi AC-verkkojannite Moottorin ABB:n du/dt-suodin, N-paassa eristetty laakeri ja
S, eristystaso ABB:n common mode -suodin
©
® Py <100 kW 100 kW < Py < 350 kW Py > 350 kW
% ja tai tai
> runkokoko < IEC 315 | runkokoko > IEC 315 | rynkokoko > IEC 400
Py <134 hv 134 hv < P\ <469 hv Py = 469 hv
ja runkokoko < tai runkokoko > tai runkokoko >
NEMA 500 NEMA 500 NEMA 580
N |Lankakaamityt | Uy <420V Vakio: Uy, =1 - + N tai CMF +N + CMF
O |Jja muotokupari- 300V
N | kaamityt 420V < Uy <500 V | Vakio: U =1 |+ du/dt + du/dt + N +du/dt + N + CMF
- 300V @i
ai
A + du/dt + CMF
B @i
ai
B
Vahvistettu: - + N tai CMF + N+ CMF
ULL =1600 V, 0,2
mikrosekunnin
nousuaika
500V < Uy <600V | Vahvistettu: U = | + du/dt +du/dt + N +du/dt + N + CMF
1600V tai
ai
+ du/dt + CMF
tai
Vahvistettu: - + N tai CMF + N+ CMF
ULL =1800V
600 V < Uy 2690 V | Vahvistettu: + du/dt +du/dt + N + du/dt + N + CMF
ULL =1800V
Vahvistettu: - N + CMF N + CMF

*  Valmistettu ennen 1.1.1998.

**  Moottorit, jotka valmistettu ennen 1.1.1998, tarkista lisdohjeet moottorin valmistajalta.

*** Jos taajuusmuuttajan valipiirin tasajannitetta nostetaan nimellistasosta, tarkista moottorin valmistajalta,

tarvitaanko taajuusmuuttajan kayttdalueella lisalahtésuotimia.

Huomautus 1: Taulukossa kaytetyt lyhenteet on selitetty alla.

Lyhenne Maaritelma

Uy Verkon nimellisjannite

U,_,_ Moottoriliittimissa esiintyva paajannitteen huippuarvo, joka moottorin eristyksen pitaa kestaa
PN Moottorin nimellisteho

du/dt Taajuusmuuttajan 1ahddén du/dt-suodin +E205

CMF Common mode -suodin +E208

N N-paan laakeri: moottorin N-paéassa eristetty laakeri

ei saatavilla Taman tehoalueen moottoreita ei ole saatavissa vakiolaitteina. Ota yhteys moottorin

valmistajaan.

Ré&jédhdysvaarallisten tilojen (EX) moottorit

Pyyda moottorin valmistajalta lisatietoja rajahdysvaarallisten tilojen (EX) moottoreiden eristyksen

rakenteesta ja muista vaatimuksista.
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Korotetun tehon moottorit ja IP 23 -moottorit

IP23-moottorien ja moottorien, joiden nimellisteho on suurempi kuin ko. runkokoon kohdalla on
standardissa SFS-EN 50347 (2001) mainittu, on taytettdva seuraavassa taulukossa esitetyt
vaatimukset (esimerkiksi lankakaamityt M3AA-, M3AP-, M3BP-moottorit). Katso muille kuin ABB:n
valmistamille moottorityypeille annetut vaatimukset edella olevasta taulukosta. Tehoalueen 100

kW < Py < 350 kW vaatimukset koskevat moottoreita, joissa Py < 100 kW. Tehoalueen Py > 350 kW
vaatimukset koskevat puolestaan moottoreita, jotka toimivat alueella 100 kW < Py < 350 kW.

Muissa tapauksissa kysy neuvoa moottorin valmistajalta.

© Mootto!'in . Ve.rk_?n . Vaatimukset
'g tyyppi (A'(‘:I-r\r/ls:'lllizg::;e) Moottorin ABB:n du/dt-suodin, N-paassa eristetty laakeri ja
‘e eristystaso ABB:n common mode -suodin
§ Py <100 kW 100 kW < Py <200 kW Py =200 kW
Py <140 hy 140 hv < Py < 268 hv Py 2268 hv
A |Lankakaamitty | Uy <500V Vakio - +N + N+ CMF
B 500 V < Uy 2600V | Vakio + du/dt +du/dt + N + du/dt + N + CMF
B tai
Vahvistettu - +N + N + CMF
600 V < Uy <690V | Vahvistettu + du/dt +du/dt + N + du/dt + N + CMF

HXR- ja AMA-moottorit

Kaikki Helsingissa valmistetut taajuusmuuttajajarjestelmien AMA-koneet on varustettu muotokupari-
kaamityksella. Kaikki vuoden 1998 alusta lahtien Helsingissa valmistetut HXR-koneet on varustettu
muotokuparikaamityksella.

Muut kuin tyyppien M2_, M3_, HX_ ja AM_ moottorit

Valitaan muiden kuin ABB:n valmistamien moottoreiden mukaan.

Tasajénnitevélipiirin j&nnitteen nostaminen parametriasetuksella

Jos valipiirin tasajannitettd nostetaan nimellistasosta IGBT-sy6ton ohjausohjelman parametri-
asetuksilla, valitse moottorin eristys nostetun tasajannitteen mukaan, erityisesti 500 V:n syo6ttdjannite-

alueella.

Nousuajan ja paéjénnitteen huippuarvon laskeminen

Taajuusmuuttajan tuottaman paajannitteen huippuarvot moottoriliittimissa ja jannitteen nousuaika
riippuvat kaapeleiden pituudesta. Taulukossa esitetyt moottorin eristysjarjestelmavaatimukset on
maaritelty vaativimman mahdollisen tilanteen varalle, ja ne patevat 30-metrisille ja sita pidemmille
kaapeleille. Nousuaika voidaan laskea seuraavasti: At=0,8 - U, /(du/dt). Katso U, ja du/dt
seuraavista kaavioista. Kerro kuvaajan arvot syéttojannitteelld (Uy). Taajuusmuuttajilla, joissa on
vastusjarrutus, Uy | - ja du/dt-arvot ovat noin 20 % suuremmat.
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0.0 . ‘ . . ; 1.0 ‘ , ; ; ; .
100 200 300 100 200 300
Kaapelin pituus (m) Kaapelin pituus (m)
du/dt-suotimen kanssa ilman du/dt-suodinta

Sinisuotimet

Sinisuotimet suojaavat moottorin eristysta. Siksi du/dt-suodin voidaan korvata sinisuotimella.
Sinisuotimen kanssa huippujannite vaiheiden valilla on noin 1,5 x Uy.

Tehokaapeleiden valinta

Yleiset ohjeet
Verkko- ja moottorikaapelit on mitoitettava paikallisten maaraysten mukaisesti.

* Mitoita kaapeli kestdmaan taajuusmuuttajan kuormitusvirta. Nimellisvirrat on
annettu luvussa Tekniset tiedot.

« Kaapelin on kestettava vahintaan 70 °C:n lampdtila jatkuvassa kaytossa.
Yhdysvallat: lisatietoja on kohdassa Lisdvaatimukset (Yhdysvallat) sivulla 75.

* PE-johtimen/kaapelin (maadoitusjohdin) induktanssi ja impedanssi on
mitoitettava vikatilanteessa ilmenevan sallitun kosketusjannitteen mukaan.
(Siten, etta vikakohdan jannite ei nouse liian suureksi maasulun sattuessa.)

* 600 V AC:n kaapeli hyvaksytaan enintdan 500 V AC:n laitteisiin. 690 V AC:n
laitteissa kaapelin johdinten valisen nimellisjannitteen tulisi olla vahintdan 1 kV.

Kayta suojattua symmetristd moottorikaapelia, katso sivu 74. Kayta
moottorikaapelin/-kaapelien suojavaipan/-vaippojen molemmissa paissa
360 asteen maadoitusta.

Huomautus: Jos johtimet asennetaan yhtenaiseen metalliputkeen, suojattua
kaapelia ei tarvita. Putki on maadoitettava kaapelin suojavaipan tavoin molemmista
paista.

Nelijohdinjarjestelmaa voidaan kayttaa verkkokaapelointiin, mutta on suositeltavaa
kayttaa suojattua, symmetrista kaapelia.

Séhkbasennuksen suunnitteleminen



71

Suojajohtimena kaytettavan suojavaipan johtokyvyn on oltava IEC 60439-1
-vaatimusten mukainen (katso seuraava taulukko), jos suojajohdin on valmistettu
samasta metallista kuin vaihejohtimet: Taulukkoa noudatetaan myds nelijohtimisissa
jarjestelmissa.

Vaihejohtimien poikkipinta-ala Vastaavan suojajohtimen
S (mm?) minimi-poikkipinta-ala
Sp (mm?)

S<16 S
16<S<35 16
35<S<400 S/2
400 <S <800 200
800<S S/4

Nelijohdinjarjestelmaan verrattuna symmetrisen, suojatun kaapelin kayttd vahentaa
koko taajuusmuuttajajarjestelman sahkdmagneettisia hairiéita, moottorin laakeri-
virtoja ja kulumista.

Huomautus: Taajuusmuuttajan kaappikokoonpano saattaa edellyttaa useita syo6tto-
jaltai moottorikaapeleita. Kytkentdkaaviot ovat luvussa Séhkdliitédnnét.

Pida moottorikaapeli ja sen PE-maadoituspunos (kierretty suojavaippa)
mahdollisimman lyhyind, jotta suurtaajuiset elektromagneettiset hairiét olisivat
mahdollisimman pienia.
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Tyypilliset tehokaapelin koot

Seuraavissa taulukoissa on annettu PVC/XLPE-eristettyjen alumiini- ja kupari-
kaapeleiden virtakuormitukset (/; ,4x)- Korjauskertoimena K = 0,70 (kaapelit
on asetettu kaapelihyllylle rinnakkain, enintaan 9 kaapelia hyllya kohti, kolme
tikastukea, jotka on asetettu paallekkain, kayttdympariston lampdétila 30 °C,
SFS-EN 60204-1 ja IEC 364-5-52).

Alumiinikaapeli PVC-eristys XLPE-eristys
Johtimen lampétila 70° Johtimen lampatila 90°
Koko @ [mm] | I max [Al Aikavakio [s] I max [A] Aikavakio [s]
3%x35+10Cu 26 69 677 86 677
3x50+15Cu 29 83 912 104 912
3x70+21Cu 32 107 1110 134 1110
3x95+29Cu 38 130 1412 163 1412
3%x120+41Cu 41 151 1665 189 1665
3x150+41Cu 44 174 1920 218 1920
3x185+57 Cu 49 199 2 257 249 2257
3%x240+72Cu 54 235 2683 294 2683
2x(3x70+21Cu) 2x32 214 1110 268 1110
2 x(3x95+ 29 Cu) 2x38 260 1412 325 1412
2x(3x120 + 41 Cu) 2x41 302 1665 378 1665
2 x (3% 150+ 41 Cu) 2x44 348 1920 435 1920
2 x (3 %185+ 57 Cu) 2x49 398 2257 498 2257
2x(3x240+ 72 Cu) 2x54 470 2683 588 2683
3 x (3% 150+ 41 Cu) 3x44 522 1920 652 1920
3% (3 %185+ 57 Cu) 3 x49 597 2 257 746 2257
3 x(3%240+ 72 Cu) 3 x54 705 2683 881 2683
4 x (3 x 185+ 57 Cu) 4 x 49 796 2257 995 2257
4 x (3 x240 + 72 Cu) 4 x 54 940 2683 1175 2683
5% (3 x 185 + 57 Cu) 5x49 995 2257 1244 2257
5x (3 %240+ 72 Cu) 5x 54 1175 2683 1469 2683
6 x (3 %240+ 72 Cu) 6 x 54 1410 2683 1763 2683
7 % (3 x240 + 72 Cu) 7 x 54 1645 2683 2058 2683
8 x (3 %240+ 72 Cu) 8 x 54 1880 2683 2350 2683
9 x (3 %240+ 72 Cu) 9 x 54 2115 2683 2644 2683
10x (3x240+72Cu) | 10x54 | 2350 2683 2938 2683
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Kuparikaapeli PVC-eristys XLPE-eristys
Johtimen lampétila 70° Johtimen lampétila 90°
Koko @ [mm] | I max [A] Aikavakio [s] I max [A] Aikavakio [s]
3x15+15 13 13 85 16 85
3x25+25 14 18 123 23 123
(3x4+4) 16 24 177 30 177
3x6+6 18 30 255 38 255
3x10+10 21 42 354 53 354
3x16+ 16 23 56 505 70 505
3x25+16 24 71 773 89 773
3x35+16 26 88 970 110 970
3x50+25 29 107 1268 134 1268
3x70+35 32 137 1 554 171 1554
3 x 95+ 50 38 167 1954 209 1954
3x120+70 41 193 2313 241 2313
3x150+ 70 44 223 2724 279 2724
3x185+95 50 255 3186 319 3186
3 x240 +120 55 301 3904 376 3904
2x(3x70+35) 2x32 274 1554 343 1554
2 x (3 x 95 + 50) 2 x 38 334 1954 418 1954
2 x (3 x 120 + 70) 2 x 41 386 2313 483 2313
2 x (3 %150 + 70) 2 x44 446 2724 558 2724
2 x (3 %185+ 95) 2 x50 510 3186 638 3186
2 x (3 %240+ 120) 2 x 55 602 3904 753 3904
3 x(3%x120 +70) 3 x 41 579 2313 724 2313
3 x (3 %150 + 70) 3 x44 669 2724 836 2724
3 x (3 %185+ 95) 3 x50 765 3186 956 3186
3 x (3 %240 +120) 3 x55 903 3904 1129 3904
4 x (3 x 150 + 70) 4 x44 892 2724 1115 2724
4 x (3 x 185 + 95) 4 x50 1020 3186 1275 3186
4 x (3 x 240 + 120) 4 x 55 1204 3904 1505 3904
5x (3 %185 + 95) 5 x50 1275 3186 1594 3186
5 x (3 x 240 + 120) 5 x 55 1505 3904 1881 3904
6 x (3 x 185 + 95) 6 x 50 1530 3186 1913 3186
6 x (3 x 240 + 120) 6 x 55 1806 3904 2258 3904
7 x (3 x 240 + 120) 7 x 55 2107 3904 2634 3904
8 x (3 x 240 + 120) 8 x 55 2408 3904 3010 3904
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Tehokaapelityypit
Alla on esitetty tehokaapelityypit, joita voidaan kayttaa taajuusmuuttajassa.

Suositus: Symmetrinen, suojattu kaapeli: Erillinen PE-johdin tarvitaan, jos
kolmivaiheiset johtimet ja samankeskinen tai muutoin kaapelin suojavaipan johtokyky on

rakenteeltaan symmetrinen PE-johdin ja suojavaippa < 50 prosenttia vaihejohtimen
johtokyvysta.

PE-johdin Suojavaippa L
ja suojavaippa d PP Suojavaippa

PE o PE

Ei sallittu: Symmetrinen kaapeli, jossa jokaisella
vaihejohtimella on erillinen suojavaippa

Suojavaippa

|\

O O
O PE

Ei moottorikaapelointiin: Nelijohdinjarjestelma:
kolmivaiheiset johtimet ja suojaava johdin.

PE _ Suojavaippa

d00 0O

Moottorikaapelin suojavaippa

Sateilevia ja johtuvia radiotaajuisia hairiditd voidaan vahentaa tehokkaasti, kun
suojavaipan johtokyky on vahintaan 1/10 vaihejohtimen johtokyvysta. Vaatimukset
tayttyvat, kun kaytetdan kuparista tai alumiinista suojavaippaa. Taajuusmuuttajan
moottorikaapelin suojavaipan vahimmaisvaatimus nakyy seuraavassa kuvassa.
Suojavaipassa on konsentrinen kerros kuparilankoja ja kierretty kuparifolio. Mita
parempi ja tiiviimpi suojavaippa on, sitd vahemman on hairidita ja laakerivirtoja.

Eristyskuori Kuparilankasuoja Kierretty kuparifolio Sisaeristys

Vaihejohdin
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Lisdvaatimukset (Yhdysvallat)

Jos metallista suojaputkea ei kayteta, moottorikaapelina on kaytettava MC-tyyppista
jatkuvasta aaltoalumiinista valmistettua armeerattua kaapelia, jossa symmetriset
maadoitusjohtimet tai vaipallista tehokaapelia. Pohjois-Amerikan markkinoilla

600 V AC -kaapeli hyvaksytdan enintdan 500 V AC -laitteisiin. 1000 V AC:n kaapeli
tarvitaan yli 500 V AC:n jannitteella (alle 600 V AC). Yli 100 ampeerin
taajuusmuuttajien tehokaapelin lAmmodnkestoarvon on oltava 75 °C.

Suojaputki

Jos suojaputket on liitettdva yhteen, kytke liitos maadoitusjohtimella, joka on kytketty
suojaputkeen liitoksen kummaltakin puolelta. Yhdista suojaputket myos taajuus-
muuttajan koteloon. Kayta eri putkia tulovirralle, moottorille, jarruvastuksille ja ohja-
uskaapeleille. Putkea kaytettdessa ei tarvita MC-tyyppista jatkuvasta
aaltoalumiinista valmistettua armeerattua kaapelia tai suojattua kaapelia. Erillinen
maadoituskaapeli tarvitaan aina.

Huomautus: Al4 veda samassa putkessa useamman kuin yhden taajuusmuuttajan
moottorikaapeleita.

Armeerattu kaapeli / suojattu tehokaapeli

Kolmella symmetrisella suojajohtimella varustettua MC-tyypin kuusijohdinkaapelia
(3 vaihe- ja 3 maajohdinta) saa seuraavilta valmistajilta (kauppanimet suluissa):

» Anixter Wire & Cable (Philsheath)

* BICC General Corp (Philsheath)

* Rockbestos Co. (Gardex)

+ Oaknite (CLX).

Suojattuja virtakaapeleita toimittavat mm. Belden, LAPPKABEL (OLFLEX) ja Pirelli.

Ohjauskaapeleiden valinta

Yleiset ohjeet
Kaikkien ohjauskaapeleiden on oltava suojattuja.

Kayta analogiasignaaleille kaksoissuojattua, kierrettya parikaapelia (katso kuva a).
Tata kaapelia suositellaan myos pulssianturisignaaleille. Jokaiselle signaalille on
kaytettava yhta suojattua paria. Analogiasignaaleille ei saa kayttaa yhteista
paluujohdinta.
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Kaksoissuojattu kaapeli on paras vaihtoehto pienjannitteisille digitaalisignaaleille,
mutta myds yksinkertaisesti suojattua, kierrettyd useamman parin kaapelia (kuva b)
voidaan kayttaa.

(

l
\
a b
Kaksoissuojattu, kierretty Yksinkertaisesti suojattu, kierretty
parikaapeli useamman parin kaapeli

Analogisia ja digitaalisia signaaleja varten on kaytettava erillisia, suojattuja
kaapeleita.

Jannitteeltdan alle 48 V:n releohjattuja signaaleja voidaan kayttda samoissa
kaapeleissa kuin digitaalitulosignaaleja. Releohjattuja signaaleja on suositeltavaa
kayttaa kierrettyina pareina.

24V DC ja 115/ 230 V AC -signaaleja ei saa koskaan kytkea samaan kaapeliin.

Relekaapeli

Kaapelityyppi, jossa on punottu metallinen suojavaippa (esim. OLFLEX
LAPPKABEL, Saksa), on ABB Oy:n testaama ja hyvaksyma.

Ohjauspaneelikaapeli

Kaukokaytdssa kaapeli, joka yhdistaa ohjauspaneelin taajuusmuuttajaan, ei saa olla
yli kolme metrid pitka. Ohjauspaneelin lisdvarustesarjoissa kaytetdan ABB Oy:n
testaamaa ja hyvaksymaa kaapelityyppia.

Koaksiaalikaapeli (kaytetaan Advant Controllers AC 80/AC 800 -laitteiden kanssa)

e 750hm
* RG59, lapimitta 7 mm tai RG11, lapimitta 11 mm

» Kaapelin maksimipituus: 300 m

Kaapelireitit

Moottorikaapeli on asennettava mahdollisimman kauas muista kaapeleista. Eri
taajuusmuuttajien moottorikaapelit voidaan asentaa vierekkain, toisiinsa Kiinni.
Moottori- ja verkkokaapeli sekd ohjauskaapelit tulisi asentaa erillisille hyllyille.
Taajuusmuuttajan lahtdjannitteen nopeista vaihteluista aiheutuvia sahké-
magneettisia hairidita on pyrittdva ehkaisemaan valttdmalla pitkid samansuuntaisia
vetoja muiden kaapeleiden kanssa.

Jos ohjauskaapelit on vedettava ristiin tehokaapelin kanssa, kaapeleiden kulman on
oltava mahdollisimman Iahella 90:ta astetta. Taajuusmuuttajan kautta ei saa kulkea
ylimaaraisia kaapeleita.

Kaapelihyllyt on kytkettdva hyvin toisiinsa sekd maadoituselektrodeihin. Paikallista
potentiaalin tasausta voidaan parantaa kayttamalla alumiinihyllyjarjestelmia.
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Moottorikaapeli
Taajuus-
muuttaja Tehokaapeli ¢ vah. 300 mm
Verkkokaapeli | | Moottorikaapeli
¢ vah. 200 mm 90°L ¢ vah. 500 mm
Ohjauskaapelit
Erilliset ohjauskaapelikanavat
230V 230V
24V (120 V) 24V (120V)

Veda 24 V:n ja 230 V:n (120 V)
ohjauskaapelit kaapin sisalla oleviin
erillisiin kanaviin.

\\
//

N
N

Ei ole sallittu, ellei 24 V:n kaapelissa ole
230 V:n (120 V) eristysta tai sita ei ole
eristetty 230 V:n (120 V) eristysvaipalla.

Taajuusmuuttajan, verkkokaapelin, moottorin ja moottorikaapelin
suojaaminen oikosulkua ja termista ylikuormitusta vastaan

Taajuusmuuttajan ja verkkokaapelin oikosulkusuojaus

Syottokaapeli on aina suojattava sulakkeilla. Verkoissa, joiden oikosulkukestoisuus
on 65 KA tai alle, voidaan kayttaa tavallisia gG-sulakkeita. Taajuusmuuttajan tuloon

ei tarvitse asentaa sulakkeita.
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/N

Taajuusmuuttajan tuloon taytyy asentaa sulakkeet, jos taajuusmuuttajan syéttdé on
toteutettu kiskoilla. Verkoissa, joiden oikosulkukestoisuus on alle 50 kA, tavalliset
gG-sulakkeet ovat riittavia. Jos verkon oikosulkukestoisuus on 50...65 kA, on
kaytettava aR-sulakkeita.

Sulakkeet mitoitetaan paikallisten turvallisuusmaaraysten, kaytettavan syotto-
jannitteen ja taajuusmuuttajan nimellisvirran mukaan. Varmista, etta sulakkeiden
toiminta-aika on alle 0,5 sekuntia. Sulakkeiden nimellisarvot I6ytyvat luvusta
Tekniset tiedot.

VAROITUS! Katkaisijat eivat anna tarpeellista suojaa, koska niiden toiminta on
sulakkeita hitaampaa. Kayta katkaisijoiden kanssa aina sulakkeita.

Moottorin ja moottorikaapelin oikosulkusuojaus

Taajuusmuuttaja suojaa moottorikaapelia ja moottoria oikosulkutilanteessa, kun
moottorikaapeli on mitoitettu taajuusmuuttajan nimellisvirran mukaan. Muita
suojalaitteita ei tarvita.

Taajuusmuuttajan, moottorikaapelin ja verkkokaapelin suojaaminen termista
ylikuormitusta vastaan

/N

Taajuusmuuttaja suojaa itseaan seka syo6ttd- ja moottorikaapeleita termiselta
ylikuormitukselta, kun kaapelit on mitoitettu taajuusmuuttajan nimellisvirran mukaan.
Muita termisen ylikuormituksen suojalaitteita ei tarvita.

VAROITUS!Jos taajuusmuuttajaan on kytketty useita moottoreita, kaapeleiden ja
moottorin suojaukseen on kaytettava erillista termista ylikuormituskytkinta tai
johdonsuojakatkaisijaa. Nama laitteet saattavat vaatia erillisen sulakkeen
oikosulkuvirran katkaisemista varten.

Moottorin suojaaminen termiselta ylikuormitukselta

Moottori on suojattava termiselta ylikuormitukselta maaraysten mukaan, ja moottorin
virta on katkaistava heti, kun ylikuormitus havaitaan. Taajuusmuuttajassa on
moottorin [Ampdvalvontatoiminto, joka suojaa moottoria ja katkaisee virran
tarvittaessa. Taajuusmuuttajan parametriarvon mukaan toiminto valvoo joko
laskettua (moottorin lampdmalliin perustuvaa) lampdétila-arvoa tai moottorin
lampdtila-anturien ilmoittamaa todellista lampdtilaa. Kayttaja voi saataa lampomallia
syottamalla lisatietoja moottorista ja kuormasta.

Yleisimmat lampdtila-anturit ovat:
* Moottorikoot IEC180...225: [ampdkytkin (esim. Klixon)
* Moottorikoot IEC200...250 ja niitd suuremmat: PTC tai Pt100.

Lisatietoja moottorin lampdévalvonnasta ja lampétila-anturien kytkennasta ja kaytosta
on ohjelmointioppaassa.
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Moottorin lampétila-anturin eristysvaatimukset

sahkolaitteiden jannitteisten osien ja niiden johtamattomien tai johtavien osien

c VAROITUS! IEC 60664 edellyttaa kaksinkertaista tai vahvistettua eristysta
pintojen valilla, joita ei ole maadoitettu.

Tama vaatimus taytetdan kytkemalla termistori (ja muu vastaava komponentti)
taajuusmuuttajan digitaalituloihin jollakin seuraavista tavoista:

1. Termistorin ja moottorin jannitteisten osien valissa on kaksinkertainen tai
vahvistettu eristys.

2. Taajuusmuuttajan kaikkiin digitaali- ja analogiatuloihin kytketyt piirit ovat
kosketussuojattuja ja peruseristettyja (sama jannitetaso kuin kéyton paapiirissa)
muista pienjannitepiireista.

3. Kaytetaan ulkoista termistorirelettd. Releen eristyksen on oltava samalla
jannitetasolla kuin kayton paapiiri. Lisatietoja kytkennasta saa
ohjelmointioppaasta.

Taajuusmuuttajan suojaaminen taajuusmuuttajassa, moottorissa tai
moottorikaapelissa esiintyvilta maavuodoilta

Seka syottoyksikdssa ettd vaihtosuuntaajayksikdssa on sisdinen maasulkusuoja,
joka suojaa laitetta taajuusmuuttajassa, moottorissa ja moottorikaapelissa
esiintyviltda maavuodoilta. (Tama ei ole henkilévahinkojen ehkaisemiseen tai
palontorjuntaan tarkoitettu suoja.) Molemmat maasulkusuojat voidaan poistaa
kaytosta. Lisatietoja on IGBT Supply Control Program Firmware Manual
-ohjelmointioppaassa (BAFE68315735 [englanninkielinen]) ja taajuusmuuttajan
ohjausohjelman ohjelmointioppaassa.

Huomautus: Taajuusmuuttajan EMC-suotimessa (jos sellaista kaytetaan) on
kondensaattoreita, jotka on kytketty paapiirin ja rungon valiin. Nama kondensaattorit
ja pitkat moottorikaapelit lisdavat maavuotovirtaa ja voivat laukaista
vikavirtasuojakytkimen toiminnan.

Hatapysaytystoiminnon toteuttaminen

Taajuusmuuttaja voidaan varustaa luokan 0 ja 1 hatapysaytyslisavarusteilla (+Q951,
+Q952, +Q963 ja +Q964). Hatapysayttimet on asennettava jokaiseen ohjaus-
paikkaan sekd muihin ohjauspisteisiin, joissa voidaan tarvita hatédpysaytysta. Kun
painetaan taajuusmuuttajan ohjauspaneelin pysaytyspainiketta () tai kdannetaan
taajuusmuuttajan kayttokytkin asennosta ”1” asentoon ”0”, moottorin hatapysaytysta
ei tapahdu eika taajuusmuuttaja irtoa vaarallisesta jannitteesta.

Lisatietoja on Wiring, start-up and operation instructions of safety options (+Q950,
+Q951, +Q952, +Q963, +Q964, +Q967 and +Q968) for ACS800 cabinet-installed
drives -oppaassa (3AUA0000026238 [englanninkielinen]).
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Odottamattoman kaynnistyksen estotoiminnon toteuttaminen

Taajuusmuuttaja, jossa on lisdvaruste +Q950, tukee odottamattoman kaynnistyksen
estotoimintoa, joka noudattaa standardeja IEC/EN 60204-1: 1997; ISO/DIS 14118:
2000 ja EN 1037: 1996. Piiri on standardin SFS-EN 954-1, luokka 3 mukainen.

Odottamattoman kaynnistyksen estotoiminto estda puolijohteita saamasta
ohjausjannitetta ja estaa siten moottorin puolen vaihtosuuntaajaa luomasta
moottorin pydrittdmiseen tarvittavaa jannitettda. Toiminnon ansiosta koneen muiden
kuin sdhkoosien lyhytaikaiset puhdistus- ja/tai huoltoty6t voi suorittaa katkaisematta

virran syo6ttéa taajuusmuuttajaan.

Kayttaja aktivoi odottamattoman kaynnistyksen eston ohjauspulpetin kytkimella. Kun

toiminto aktivoidaan, kytkin avautuu ja merkkivalo syttyy.

VAROITUS! Odottamattoman kaynnistyksen estotoiminnolla ei voida kytkea paa- ja
apupiirien jannitettd irti taajuusmuuttajasta. Siksi taajuusmuuttajan tai moottorin
sahkoisten osien huoltotydt voidaan tehda vasta, kun koko laitteisto on kytketty irti

verkosta.

Huomautus: Jos kaynnissa oleva taajuusmuuttaja pysaytetaan odottamattoman
kaynnistyksen estotoiminnolla, taajuusmuuttaja katkaisee moottorin syéttojannitteen

ja moottori pysahtyy vapaasti pyorien.

Lisatietoja on Wiring, start-up and operation instructions of safety options (+Q950,
+Q951, +Q952, +Q963, +Q964, +Q967 and +Q968) for ACS800 cabinet-installed

drives -oppaassa (3AUA0000026238 [englanninkielinen]).
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Safe Torque Off -toiminnon toteuttaminen

Taajuusmuuttajaan on saatavana lisdvarusteena Safe torque off -toiminto ja
turvarele (+Q968). Safe Torque Off (STO) -toiminto noudattaa standardeja
SFS-EN 61800-5-2:2007; SFS-EN ISO 13849-1:2008, IEC 61508 ja

SFS-EN 62061:2005. Toiminto vastaa myo6s kontrolloimattomaan pysaytykseen
standardin SFS-EN 60204-1 pysaytysluokan 0 ja standardin EN 1037
odottamattoman kaynnistyksen eston mukaisesti.

Safe Torque Off -toiminto estaa puolijohteita saamasta ohjausjannitetta ja estaa
siten vaihtosuuntaajaa luomasta moottorin pydrittdmiseen tarvittavaa jannitetta.
(Katso seuraava kaavio.) Toiminnon ansiosta koneen muiden kuin sahkoosien
lyhytaikaiset puhdistus- ja/tai huoltoty6t voi suorittaa katkaisematta virran sy6ttéa
taajuusmuuttajaan.

taajuusmuuttajasta. Taman vuoksi sahkdosien huoltotoimet voidaan tehda vasta,

2 VAROITUS! Safe Torque Off -toiminto ei kytke paa- ja apupiirien jannitetta irti
kun koko laitteisto on kytketty irti verkosta.

Huomautus: Taajuusmuuttajan pysayttdminen Safe Torque Off -toiminnon avulla ei
ole suositeltavaa. Jos kdynnissa oleva taajuusmuuttaja pysaytetdan Safe Torque Off
-toiminnolla, moottori pysahtyy vapaasti pyorien. Jos tama aiheuttaa vaaratilanteen
tai sitd ei muutoin haluta sallia, taajuusmuuttaja ja koneisto on pysaytettava
asianmukaisella pysaytystavalla ennen Safe Torque Off -toiminnon kayttamista.

Kestomagneettimoottoreita koskeva huomautus, jos jarjestelmassa on IGBT-
tehopuolijohteiden vika: Safe Torque Off -toiminnon aktivoinnista huolimatta
taajuusmuuttajajarjestelma voi saada aikaan vadantdmomentin, joka pyorittaa
moottorin akselia enintdan 180/p astetta. p iimaisee napaparimaaraa.

Lisatietoja on kohdassa Turvatoiminnon toiminnan varmistaminen sivulla 160.

Lisatietoja on Wiring, start-up and operation instructions of safety options (+Q950,
+Q951, +Q952, +Q963, +Q964, +Q967 and +Q968) for ACS800 cabinet-installed
drives -oppaassa (3AUA0000026238 [englanninkielinen]).

Verkkokatkossaadon toteuttaminen

Verkkokatkossaato ei ole saatavilla vakiolisavarusteena (hinnastossa).
Syoéttdyksikdn ohjausohjelma kuitenkin tukee toimintoa, ja se voidaan toteuttaa
useimmissa tapauksissa, jos se tilataan toimitusta varten erikseen valmistettuna
lisdvarusteena.

Apupiirien tehonsyotto

Taajuusmuuttajan runkokoot R7i+R7i ja R8i+R8i on varustettu apujannite-
muuntajalla, joka sy6ttda 230 V AC:n jannitetta jaadhdytyspuhaltimille ja ohjaus-
piireille. Lisavarusteen +G304 avulla sy6ttdjannite on 115 V AC.
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Taajuusmuuttajan runkokoot 2xR8i+2xRa8i ja sitd suuremmat voidaan varustaa
lisdvarusteena saatavalla apujannitemuuntajalla, joka syéttaa 230 V AC:n jannitetta
jaahdytyspuhaltimille ja ohjauspiireille. Lisavarusteen +G304 avulla syoéttdjannite on
115 VAC.

Taajuusmuuttaja voidaan varustaa keskeytymattoman tehonsyoton liittimilla
(lisdvaruste +G307). Piiri varmistaa ohjauspiirireleiden ja RMIO-korttien jannitteen.
Lisavaruste ei sy6ta tehoa jaahdytyspuhaltimiin.
Ulkoisen ohjausjannitteen (UPS) liittimet (lisdvaruste +G307)
» Liitantdohjeet ovat kohdassa Ulkoisen tehonsyétén liiténtéa apupiireihin sivulla 96.
* Laske kuormitus kayttdmalla kohdassa Apupiirin virrankulutus sivulla 158
annettuja tietoja. Ota huomioon vain kuormitus ilman puhallinta.
Yksikot, joissa ei ole lisdvarusteena saatavia apujannitemuuntajaa ja ulkoisen
ohjausjannitteen liittimia (lisdavaruste +G307)
» LiitAntdohjeet ovat kohdassa Ulkoisen tehonsyétén liiténtéa apupiireihin sivulla 96.

* Laske kuormitus kayttdmalla kohdassa Apupiirin virrankulutus sivulla 158
annettuja tietoja.

Taajuusmuuttajan tehokertoimen kompensointikondensaattorien
kayttaminen
Tehokertoimen kompensointia ei tarvita taajuusmuuttajakaytdissa. Jos taajuus-

muuttaja kuitenkin kytketdan jarjestelmaan, johon on asennettu kompensointi-
kondensaattoreita, on otettava huomioon seuraavat rajoitukset.

VAROITUS! Al3 kytke tehokertoimen kompensointikondensaattoreita tai yliaalto-

A suotimia moottorikaapeleihin (taajuusmuuttajan ja moottorin valiin). Niita ei ole
suunniteltu kaytettavaksi taajuusmuuttajakaytdissa, ja ne voivat pysyvasti vaurioitua
tai vaurioittaa taajuusmuuttajaa.

Jos tehokertoimen kompensointikondensaattoreita on kytketty rinnan taajuus-
muuttajan kolmivaihesy6ton kanssa:

1. Suurtehokondensaattoria ei saa kytkea syéttdverkkoon taajuusmuuttajan ollessa
kytkettyna. Kytkenta aiheuttaa jannitehuippuja, jotka voivat laukaista taajuus-
muuttajan vian tai jopa vahingoittaa sita.

2. Jos kondensaattorin kuormaa nostetaan/lasketaan portaittain, kun taajuus-
muuttajakayttd on kytketty verkkoon, varmista, etta portaat ovat tarpeeksi pienia.
Nain ei synny jannitepiikkeja, jotka laukaisisivat taajuusmuuttajan.

3. Tarkista, etta tehokertoimen kompensointiyksikkd sopii kaytettavaksi
jarjestelmissa, joissa on taajuusmuuttajakayttoja eli yliaaltoja synnyttavia
kuormia. Tallaisissa jarjestelmissa kompensointiyksikdssa tulisi yleensa olla
kuristin tai yliaaltosuodin.
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Turvakytkimen toteuttaminen taajuusmuuttajan ja moottorin valille

Kestomagneettimoottorin ja taajuusmuuttajan 1ahdon valiin on suositeltavaa asentaa
turvakytkin. Kytkinta tarvitaan moottorin erottamiseen taajuusmuuttajan huollon
aikana.

Kontaktorin kayttaminen taajuusmuuttajan ja moottorin valilla

/N

Lisavarusteena saatava lahtdkontaktori on saatavilla taajuusmuuttajiin, joiden tyyppi
on ACS800-17LC-0870-3, -1030-5 ja -1240-7 tai sitd suurempi (lisdvaruste +F269).

Lahtokontaktorin ohjauksen toteuttaminen maaraytyy valitun taajuusmuuttajan
toimintatilan mukaan. Katso myés kohta Ohituskytkennén toteuttaminen sivulla 84.

Kun kayttéon on valittu

+ DTC tai moottorin vektorisaato ja moottorin pysaytys rampilla,
avaa kontaktori seuraavasti:

1. Anna taajuusmuuttajalle pysaytyskomento.

2. Odota, kunnes taajuusmuuttaja hidastaa moottorin nollanopeuteen.
3. Avaa kontaktori.

Kun kayttoon on valittu

+ DTC tai moottorin vektorisdatd ja moottorin pysahtyminen vapaasti pyorien tai
» skalaarisaato,

avaa kontaktori seuraavasti:

1. Anna taajuusmuuttajalle pysaytyskomento.

2. Avaa kontaktori.

VAROITUS! Kun DTC tai moottorin vektorisdatd on kaytdssa, ala koskaan avaa
|&htokontaktoria silloin, kun taajuusmuuttaja ohjaa moottoria. Moottorin DTC-ohjaus
ja vektorisaato toimivat erittain nopeasti. Niiden toiminta on paljon nopeampaa kuin
kontaktorin suorittama kontaktien avaaminen. Kun kontaktori alkaa avautua taajuus-
muuttajan pyorittdessa moottoria, DTC tai vektorisaato yrittaa yllapitdd kuormitus-
virtaa nostamalla taajuusmuuttajan lahtéjannitetta kohti maksimia. Tama vaurioittaa
kontaktoreita ja voi polttaa ne taysin.
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Ohituskytkennan toteuttaminen

Jos ohitusta tarvitaan, kayta moottorin ja taajuusmuuttajan sekd moottorin ja verkon
valillda mekaanisesti tai sahkdisesti lukittuja kontaktoreita. Varmista lukituksella, etta
kontaktorit eivat pysty sulkeutumaan samanaikaisesti.

VAROITUS! Verkkojannitetta ei saa koskaan kytkea taajuusmuuttajan lahtoliittimiin
U2, V2 tai W2. Lahtoon kytketty verkkojannite voi vahingoittaa laitetta pysyvasti.

Esimerkki ohituskytkennasta

Seuraavassa on esimerkki ohituskytkennasta.

Kuvaus

H o Lot Q1 | Taajuusmuuttajan
NN -S40 aakytkin
=) et pagky

Q4 | Ohituskatkaisija

K1 | Taajuusmuuttajan
paakontaktori

F 1\ - 1 -« —541 —K4
OWT} H Qi 5\ n%o *i } E*’ } K4 | Ohituskontaktori

K5 | Taajuusmuuttajan

[>>>

-\ m\ii lahtokontaktori
[ S11 | Taajuusmuuttajan
K @LE paakontaktorin paalle/
pois-ohjaus
U1 \ —Q4 S40 | Moottorin teholahteen
valinta (taajuus-
[N

muuttaja tai suora

/ﬂ T kytkenté verkkoon)
—K5 —K5 —K4 7 S41 | Kaynnistys, kun

K5 K4 moottori on II:Ktketty
suoraan verkkoon
V---y-0 : .
K1 K4 K5 S42 | Pysaytys, kun moottori
[j [j on kytketty suoraan
verkkoon

Moottorin tehonsyétén vaihtaminen taajuusmuuttajasta suoraan verkkojannitteeseen

1. Pysayta taajuusmuuttaja ja moottori taajuusmuuttajan ohjauspaneelin
(taajuusmuuttaja paikallisohjaustilassa) tai ulkoisen pysaytyssignaalin
(taajuusmuuttaja kauko-ohjaustilassa) avulla.

2. Avaa taajuusmuuttajan paakontaktori S11:lla.
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3. Moottorin tehonsy6tén vaihtaminen taajuusmuuttajasta suoraan
verkkojannitteeseen S40:n avulla.

4. Odota kymmenen sekuntia, jotta moottorin magnetointi haviaa.
5. Kaynnista moottori S41:n avulla.

Moottorin tehonsyé6tén vaihtaminen suorasta verkkojénnitteesté taajuusmuuttajaan
1. Pyséayta moottori S42:n avulla.

2. Vaihda moottorin tehonsyo6ttd suorasta verkkojannitteesta taajuusmuuttajaan
S40:n avulla.

3. Sulje taajuusmuuttajan paakontaktori kytkimella S11 (-> kdanna kahdeksi
sekunniksi asentoon ST ja jata asentoon 1).

4. Kaynnista taajuusmuuttaja ja moottori taajuusmuuttajan ohjauspaneelin
(taajuusmuuttaja paikallisohjaustilassa) tai ulkoisen kaynnistyssignaalin
(taajuusmuuttaja kauko-ohjaustilassa) avulla.

Relelahtojen koskettimien suojaaminen

Kun jannite katkaistaan, induktiiviset kuormat (kuten releet, kontaktorit, moottorit)
aiheuttavat jannitepiikkeja.

RMIO-kortin relekoskettimet suojataan ylijannitepiikeilta varistoreilla (250 V). Sen
lisdksi on erittdin suositeltavaa varustaa induktiiviset kuormat hairidita vaimentavilla
piireilla (varistoreilla, RC-suotimilla [AC] tai diodeilla [DC]), joiden avulla sahké-
magneettiset hairidt voidaan minimoida jannitetta katkaistaessa. Jos hairioita ei
vaimenneta, ne voivat kytkeytya kapasitiivisesti tai induktiivisesti ohjauskaapelin
muihin johtimiin ja lisata muiden jarjestelman osien vahingoittumisriskia.

Suojakomponentti asennetaan mahdollisimman lahelle induktiivista kuormaa.
Suojakomponentteja ei saa asentaa taajuusmuuttajan riviliittimiin.

Varistor Relelihdét
’—‘i"‘ RONC) |
230 VAC RO ™,
A RO (NO)
RC-suodin
F RONC) |—
230 VAC B RO (C) e
o RO (NO) |
Diodi
RO (NC) —
24 vDC ° B RO (C)
° RO (NO) |+
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PELV-vaatimusten huomioiminen yli 2 000 metrin korkeudessa olevissa
asennuspaikoissa

VAROITUS! Suojaudu suoralta kosketukselta RMIO-kortin kytkentdjen ja korttiin
liitettyjen lisdvarustemoduulien asennuksen, kaytdn ja huollon yhteydessa.

Protective Extra Low Voltage (PELV) -vaatimukset, jotka on lueteltu standardissa
SFS-EN 61800-5-1, eivat tayty yli 2 000 metrin korkeudessa.
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Sahkoliitannat

Yleista

Tassa luvussa kerrotaan taajuusmuuttajan sahkaliitdnndista.

sahkdalan ammattilainen. Taman kayttéoppaan ensimmaisilla sivuilla olevia Turva-
ohjeita on noudatettava. Turvaohjeiden noudattamatta jattaminen voi aiheuttaa
vakavan vamman tai hengenvaaran.

2 VAROITUS! Kaikki tdssa luvussa kuvatut sahkoliitannat saa tehda vain valtuutettu

VAROITUS! Asennuksen aikana vaihtosuuntaajamoduulit taytyy ehka poistaa
/'\ kaapista valiaikaisesti. Moduulien painopiste on korkealla.

Asennuksen eristysmittaukset

Taajuusmuuttaja

Taajuusmuuttajan millekdan osalle ei tule tehda jannitekokeita tai eristysresistanssi-
mittauksia, koska testaus voi vahingoittaa taajuusmuuttajaa. Jokainen taajuus-
muuttaja on testattu tehtaassa paapiirin ja rungon valisen eristyksen osalta.
Taajuusmuuttajan sisalla on myds jannitteen rajoituspiireja, jotka rajoittavat testaus-
jannitettd automaattisesti.

Syottokaapeli
Tarkista syottokaapelin eristys paikallisten maaraysten mukaisesti ennen kaapelin
kytkemista taajuusmuuttajaan.

Moottori ja moottorikaapeli

Moottorin ja moottorikaapelin eristys tarkistetaan seuraavasti:

1. Varmista, ettd moottorikaapeli on kiinnitetty moottoriin ja irrotettu
taajuusmuuttajan lahtoliittimista U2, V2 ja W2.

2. Mittaa jokaisen vaihejohtimen ja suojamaajohtimen valinen eristysvastus
500 VDC:n mittausjannitteella. ABB-moottorin eristysvastuksen on oltava
vahintédan 10 Mohm (ohjearvo 25 °C:n lampdtilassa). Lisatietoja muiden
moottorien eristysvastuksista on valmistajan ohjeissa.
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Huomautus: Moottorin kotelon sisélla oleva kosteus pienentaa eristysvastusta.
Jos epailet, etta kotelon sisalla on kosteutta, kuivata moottori ja toista toimenpide.

e

Jarruvastus (ulkoiset vastukset)
Jos jarruvastus on kaytdssa, tarkista sen eristys seuraavasti:

1. Varmista, ettd vastuskaapeli on kiinnitetty vastukseen ja irrotettu taajuus-
muuttajan lahtdliittimistd R+ ja R— (lisdvaruste +D150 ilman lisdvarustetta +D151)
tai R1.1, R1.2, R1.3, R2.1, R2.2. ja R2.3 (lisdvaruste +D152).

2. Kytke taajuusmuuttajan paassa vastuskaapelin johtimet R+ ja R— yhteen. Mittaa
yhdistettyjen johtimien ja PE-johtimen valinen eristysvastus kayttamalla mittaus-
jannitettad 1 kV DC. Eristysvastuksen on oltava vahintaan 1 Mohm.

Yhteensopivuuden tarkistaminen maadoittamattomien IT-verkkojen ja
epasymmetrisesti maadoitettujen TN-verkkojen kanssa

EMC-suodatinta +E202 ei voida kayttdd maadoittamattomassa IT-verkossa. Jos
taajuusmuuttaja on varustettu EMC-suodattimella +E202, suodatin on irrotettava
ennen taajuusmuuttajan kytkemista syottoverkkoon. Yksityiskohtaiset ohjeet saat
ABB:n paikalliselta edustajalta.

verkkoon (maadoittamaton tai suurohmisesti [yli 30 ohmia] maadoitettu verkko),
verkko kytkeytyy maapotentiaaliin taajuusmuuttajan kondensaattorien kautta. Tama
voi aiheuttaa vaaratilanteen tai vahingoittaa laitetta.

2 VAROITUS! Jos EMC-suotimella +E202 varustettu taajuusmuuttaja asennetaan IT-
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Syottokaapelin liitanta

Kytkentdkaavio

Seuraavassa on runkokokojen R7i ja R8i kytkentdkaavio. Runkokokojen 2xR8i ja
sitd suurempien runkokokojen sydttokaapelin liitdntd on samanlainen.

- 7
,,,,, 1), '
r 0, ol |
. QEI | | o
| I | | L3

i o= !
L T N LEPE |

[ |

1 Syéttbkentté

Huomaa:

") Verkkoliitanta: L1, L2, L3 ja PE. Kayttaja voi suorittaa kaapeloinnin.
Syo6ton tehokaapeleiden valintaohjeita on sivulla 70.
Lisatietoja syotdn tehokaapeleiden liittimien koosta, kiristysmomenteista ja kaapin lapivientien
koosta on kohdassa Sydttékaapelin liittimen ja'lapiviennin tiedot sivulla 149.

Liitdnnan vaiheet

VAROITUS! Noudata luvussa Turvaohjeet annettuja ohjeita. Ohjeiden laiminlyonti
voi johtaa loukkaantumiseen tai kuolemaan tai vaurioittaa laitteita.

Huomautus: Tarkista ennen kaapelikytkentdjen tekemista, etta
apujannitemuuntajan (T10) tulo on valittu oikein sy6ttdjannitteen mukaisesti.

1. Avaa kaapin ovi.
2. Irrota sydttdkiskostoja ja kaapeleiden lapivienteja peittavat suojat.

3. Veda kaapelit kentan sisdan. On suositeltavaa tehda kaapeleiden suojavaippojen
I&pivienteihin 360° maadoitus kuten seuraavassa kuvassa.

]

o C

Séhkéliitdnnét



90

4. Kytke kaapelit seuraavasti:

» Kierra kaapelin suojavaipat nipuiksi ja liitd ne kaapin PE (maadoitus) -kiskoon.
Kytke erilliset maadoitusjohtimet tai kaapelit kaapin PE (maadoitus) -kiskoon.

« Liita vaihejohtimet tuloliittimiin (L1, L2, L3). Katso kiristysmomentit sivulta 749.
5. Tue kaapeleita tarvittaessa.

6. Aseta kaikki irrotetut suojat paikoilleen ja sulje ovi.

Moottorikaapelin kytkeminen — yksikot, joissa ei ole moottorilahtokenttaa
(lisavaruste +H359)

Liitantdkaavio — yksi vaihtosuuntaajamoduuli sy6ttaa yhta moottoria

Vaihtosuuntaajamoduulikenttéd

Séhkoliiténnét
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Liitantdkaavio — rinnan kytketyt vaihtosuuntaajamoduulit syoéttavat yhta moottoria
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Vaihtosuuntaajamoduulikenttéa

VAROITUS! Kaapelointi kaikista vaihtosuuntaajamoduuleista moottoriin on tehtava
samalla tavalla, kaapelityyppi, poikkipinta-ala ja pituus huomioon ottaen.

Vaihtosuuntaajamoduulikenttd

Séhkéliitdnnét
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Liitannan vaiheet

VN

VAROITUS! Noudata luvussa Turvaohjeet annettuja ohjeita. Ohjeiden laiminlydnti
voi johtaa loukkaantumiseen tai kuolemaan tai vaurioittaa laitteita.

1. Irrota vaihtosuuntaajakenttd DC-teholahteesta (avaa DC-kytkin tai irrota
sulakkeet). Varmista mittaamalla, ettd kaytto ei saa virtaa.

2. Avaa vaihtosuuntaajamoduulikentén ovi: Vapauta kahva ja avaa oven
lukitusmekanismi kaantamalla kahvaa ylospain.

3. Irrota lahtokiskostoja ja kaapeleiden lapivienteja peittavat suojat.

4. Irrota jadhdytyspuhaltimet. Katso kohta Vaihtosuuntaajamoduulin puhaltimien
vaihtaminen (2xR8i ja suuremmat) sivulla 120.

5. Veda kaapelit kentan sisdan. Maadoita kaapelin suojavaippa 360° |apiviennissa
radiotaajuisten hairididen ja moottorin laakerivirran vahentamiseksi.

6. Kytke kaapelit seuraavasti:

- Katkaise kaapelit sopivan pituisiksi. Kuori kaapelit ja johtimet. Kiinnita
kaapelikengat johtimien paihin.

- Kierrad kaapelin suojavaipat nipuiksi ja liitd ne kaapin maadoituskiskoon.

- Kytke vaihejohtimet l1ahtoliittimiin. Katso sopiva liitdntakaavio edelta
syottoliitdntaperiaatteen perusteella.

- Kiristd vaihejohtimet ja PE momentilla 70 Nm.

7. Asenna puhaltimet takaisin paikoilleen.
8. Aseta irrotettu suoja paikoilleen ja sulje ovi.

9. Kytke kaapeli moottorin pdassa (katso edella olevat kaaviot). Vahenna
radiotaajuisia hairidita ja moottorin laakerivirtaa maadoittamalla kaapelin
suojavaippa 360° moottorin kytkentakotelon lapiviennissa tai maadoita kaapeli
kiertamalla suojavaippaa niin, etta sen leveys on vahintaan 1/5 sen pituudesta
(katso seuraava kuva). Moottorikohtaisia ohjeita on moottorin oppaissa.

Séhkoliiténnét
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Vaihtosuuntaajamoduuli- Vaihtosuuntaajamoduuli- Vaihtosuuntaajamoduulikentén alaosa edesté,
kentta edestéa, ovi kiinni kentta edestéa, ovi auki suoja irrotettu

@ Liittimet ovat
puhaltimen

takana.

Kaapelin suojavaipan 360° Vaihtoehtoinen kaapelin suojavaipan maadoitustapa
maadoitus vaihtosuuntaajan moottorin pdéssé

paéasséa

@ Vaihtoehto 1:

Suojavaipan 360°
maadoitus

Tiiviste (vain Vaihtoehto 2:
IP54-yksikoissa) kierretyn suojavaipan
maadoitus

Séhkéliitdnnét
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Moottorikaapelin kytkeminen (yksikot, joissa on lisavarusteena saatavaa
moottorilahtokenttaa +H359)

Liitantakaavio

T_+_ _____ — | V2|
"

u2’

3
N
:
T
N

Vaihtosuuntaajamoduulikenttd ~ Moottorildhtékentta

Liitdnnan vaiheet

N

VAROITUS! Noudata luvussa Turvaohjeet annettuja ohjeita. Ohjeiden laiminlyonti
voi johtaa loukkaantumiseen tai kuolemaan tai vaurioittaa laitteita.

1. Avaa moottorilahtékentan ovi: Vapauta kahva ja kdanna sita yléspain.
2. Irrota lahtokiskostoja ja kaapeleiden lapivienteja peittavat suojat.

3. Veda kaapelit kentan sisaan. Maadoita kaapelin suojavaippa 360° |apiviennissa
radiotaajuisten hairididen ja moottorin laakerivirran vahentamiseksi.

tl==-=- = ~—— Tiiviste (vain IP54-yksikdissa)

Séhkoliiténnét
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4. Kytke kaapelit seuraavasti:

- Katkaise kaapelit sopivan pituisiksi. Kuori kaapelit ja johtimet. Kiinnita
kaapelikengat johtimien paihin.

- Kierra kaapelin suojavaipat nipuiksi ja liitd ne kaapin PE (maadoitus) -kiskoon.

- Kytke vaihejohtimet 1ahtoliittimiin. Katso kohta Liitdntédkaavio edella.

- Kirista vaihejohtimet ja PE momentilla 70 Nm.

5. Aseta suojat paikoilleen ja sulje ovi.

6. Kytke kaapelit moottorissa edella olevan kohdan Liitdntdkaavio mukaan.
Vahenna radiotaajuisia hairidita ja moottorin laakerivirtaa maadoittamalla
kaapelin suojavaippa 360° moottorin kytkentakotelon lapiviennissa tai maadoita
kaapeli kiertdmalld suojavaippaa seuraavasti: punoksen leveys > 1/5 x pituus.
Moottorikohtaisia ohjeita on valmistajan kayttdoppaassa.

Vaihtoehtoinen kaapelin suojavaipan maadoitustapa
moottorin pdésséa

Vaihtoehto 1:
Suojavaipan 360° maadoitus

Vaihtoehto 2:
kierretyn suojavaipan
maadoitus

Séhkéliitdnnét
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Ulkoisen tehonsyoton liitanta apupiireihin

Runkokoot R7ixR7i ja R8ixR8i

Vakiomallissa taajuusmuuttajan apupiiri saa syéttovirtansa apujannitemuuntajan
kautta taajuusmuuttajan verkon tehosyo6tdsta. Apupiireja varten ei tarvitse kytkea
ulkoista aputehonsyottoa.

Jos taajuusmuuttajassa on lisdvaruste +G307 (ulkoisen ohjausjannitteen liittimet),
kytke ulkoinen teholdhde seuraavan kuvan osoittamalla tavalla. Katkaisija Q200
sijaitsee taajuusmuuttajan sy6ttokentassa. Suurin mahdollinen sulake: 16 A.
Lisatietoja piirin virrankulutuksesta on kohdassa Apupiirin virrankulutus sivulla 158.

N

|
|
l
|
|
|
|
|
|
|
|

Ohjauspiirin tehonsyéttd (yksikot, joissa on UPS-lisévaruste +G307

Séhkoliiténnét
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Runkokoot 2xR8i ja suuremmat

Vakioyksikko, jossa ei ole lisGvarusteena saatavaa apujdnnitemuuntajaa tai ulkoisen
ohjausjénnitteen liittimia

Kytke jaahdytyspuhaltimien ja ohjauspiirin ulkoinen aputehonsyd6tto katkaisijaan
Q11. Katkaisija Q11 sijaitsee apuohjauskentassa tai vaihtosuuntaajamoduuli-
kentdssa. Piirin virrankulutus on ilmoitettu kohdassa Apupiirin virrankulutus
sivulla 758.

Ohjauspiirien ja puhaltimien tehonsyétté (yksikét, joissa ei ole lisdvarusteena
saatavaa apujdnnitemuuntajaa ja lisévarustetta +G307)

Yksikét, joissa on lisdvarusteena saatava apujénnitemuuntaja mutta ei ulkoisen
ohjausjénnitteen liittimia (+G307)
Aputeho taajuusmuuttajan jadhdytyspuhaltimiin ja ohjauspiiriin ohjataan
syottdverkosta lisdvarusteena saatavan apujannitemuuntajan (T10) avulla.
Kayttajan tekemia liitantoja ei tarvita.

Séhkéliitdnnét
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Yksikot, joissa on ulkoisen ohjausjénnitteen liittimet (+G307) mutta ei lisévarusteena
Ssaatavaa apujénnitemuuntajaa

Kytke taajuusmuuttajan ohjauspiirin ulkoinen aputehonsyé6ttd katkaisijaan Q11. Piirin
virrankulutus on ilmoitettu kohdassa Apupiirin virrankulutus sivulla 158.

N

Ohjauspiirin tehonsyétté
(vksikot, joissa on UPS-lisévaruste +G307

Syottoyksikon ohjauskaapelien kytkeminen

Syoéttdyksikkda ohjataan kayttokytkimella ja lisdvarusteena saatavilla kuittaus- ja
hatapysaytyspainikkeilla (lisdvaruste +G331), jotka kiinnitetdan kaapin oveen. Muita
ohjauslaitteita ei kayteta tai tarvita. On kuitenkin mahdollista

* pysayttaa syottdyksikkd painamalla ulkoista hatapysaytyspainiketta (jos
yksikdssa on paikallinen hatapysaytyspainike, ulkoisia painikkeita voi kytkea
sarjaan)

* lukea vianilmaisun relelahd6n kautta. Lisavarusteita +C139, +C140 ja +C141
koskeva huomautus: Jos relelahtéd RO2 kaytetaan lisdvarusteena saatavan
nestejaahdytysyksikdn paalle/pois-ohjaukseen, vianilmaisu ei ole kaytossa. Katso
sivu 43.

+ kommunikoida yksikdn kanssa sarjaliikenneliitdinnan kautta.

Lisatietoja vakio-l/O-liitannodista on kohdassa I/O:n liitdnnét ja kdyttd syottdyksikbssa
sivulla 43. Tietoja ulkoisten ohjauslaitteiden liitanndista on taajuusmuuttajan mukana
toimitetuissa piirikaavioissa.

Séhkoliiténnét
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Vaihtosuuntaajayksikon ohjauskaapelien kytkeminen

Oletusarvoiset I/0-ohjauskytkennat

Seuraavassa kaaviossa nakyvat ACS800-vakio-ohjausohjelmiston (tehdasmakro)
RMIO-kortin ulkoiset ohjauskaapelilitannat. Lisatietoja muiden sovellusmakrojen
ulkoisista ohjausliitanndista on Vakio-ohjausohjelmiston ohjelmointioppaassa
(3AFE64527011 [englanninkielinen]).

X2* RMIO
X20 X20
RMIO 1 {1 [VREF- | Ohjejannite -10 VDC,
Riviliittimen koko: 2 AGND | 1 kohm< R <10 kohm
kaapelit 0,3...3,3 mm? X21 X21
Kiristysmomentti: 1 11 VREF+ | Ohjejannite 10 VDC,
0,2...0,4 Nm L'—? — 2 12 AGND | 1 kohm< R <10 kohm
|
113 13 Al1+ Nopeusohje 0(2) ... 10 V, Ry, > 200 kohm
1 |4 14 Al1—
5 15 Al2+ Tehdasasetus, ei ohjelmoitu. 0(4)... 20 mA,
6 16 Al2— R, = 100 ohm
7 17 Al3+ Tehdasasetus, ei ohjelmoitu. 0(4)... 20 mA,
8 18 Al3— R, =100 ohm
i 9 19 AO1+ | Moottorin nopeus 0(4)...20 mA ¢
‘% 1 1 0 moottorinpnimelli(sv)irta R, <700 ohm
‘ 0 10 AO1- L=
11 11 AO2+ | Lahtévirta 0(4)...20 mA 2 0...moottorin
12 112 AO2— | nimellisvirta, R_< 700 ohm
* lisédvarusteena saatava riviliitin (ei = X22 X22
kaikissa yksikoissa) e 1 I DI Seis/Kay
1) Voimassa vain, jos parametrin — 2 12 DI2 Eteen/Taakse ")
10.03 arvoksi on asetettu 3 13 DI3 Ei kaytossa
PYYNNOSTA. — 14 {4 |pu Kiihdytyksen ja hidastuksen valinta 2)
20 = auki. 1 = Kinni 5 19 DI5 Vakionopeuden valinta
—auk, T 6 16 DI6 Vakionopeuden valinta ®
Dl4 | Kiihdytys/hidastusajat 7 7 +24VD | +24 V DC maks. 100 mA
0 | parametrit 22.02 ja 22.03 |
1 parametrit 22.04 ja 22.05 8 8 +24VD — -
9 19 DGND1 | Digitaalimaa
3) Katso parametriryhma 12 10 110 DGND2 D!_gltaé“maa - —7
VAKIONOPEUDET. 11 11 DIIL Kaynnistyksen lukitus (0 = seis)
DI5 | DI6 [ Toiminta X23 X23
0 |0 |Nopeus All:sta 1 11 +24V Apujannitelahto ja -tulo, eristamatoén,
1 |0 |Vakionopeus 1 2 12 GND 24V DC, 250 mA ©)
0 |1 |Vakionopeus 2 X25 X25
1 |1 |Vakionopeus 3 1 11 RO1 j Relelaht6 1: valmis
2 2 RO1
4) Katso parametri 21.09 KAYNN. = 3 {3 RO1 —
5) LL..JKI..TU§' . - X26 X26
Taman 1dhdon ja Kkorttiin TP
asennettujen lisamoduuleiden 1 1 RO2 j Relelahto 2: kay
valinen enimmaisvirta. 2 12 RO2
= 3 13 RO2 |
X27 X27
) 1 11 RO3 j Relelahto 3: vika (-1)
Vika 2 12 RO3
3 13 RO3

Séhkéliitdnnét
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Liitannan vaiheet

VAROITUS! Noudata luvussa Turvaohjeet annettuja ohjeita. Ohjeiden laiminlydnti voi aiheuttaa
A fyysisen vamman tai hengenvaaran tai vaurioittaa laitetta.

Avaa kaapin ovet.

Irrota suojat, jotka estavat paasyn kaapelin lapivienteihin ja kaapelikouruihin.

Veda kaapelit kaapin sisélle mukana toimitettujen tiivisteiden kautta.

Vain yksikét, joiden kaapelointi ylédkautta: Jos yhden tiivisteen kautta on vedettéva useita kaapeleita,
tiivisteen alla on kaytettava Loctite 5221:14 (luettelonro 25551) kaapelin l&piviennin suojaamiseksi.

Vain yksikét, joissa on EMI-suojan johtavat tyynyt:

Veda kaapelit tyynyjen kautta, kuten seuraavassa on kuvattu. Kuori kaapelia, jotta kosketus paljaan
suojavaipan ja johtavien tyynyjen valilla on mahdollisimman hyva. Kirista tyynyt tiukasti kaapelin
suojavaipan ymparille.

Nakyma sivulta

Vedonpoistin EMI-suojan johtavat tyynyt

Tiiviste Lapivientilevy

Jos kaapelin suojavaipan ulompi pinta on ei-johtava, kddnna suojavaippa nurinpain, kuten seuraavassa on
kuvattu, ja pida suojaus jatkuvana peittamalla kaapelin suojattu kuori kuparifoliolla. Al katkaise
maadoitusjohdinta (jos olemassa).

Kuorittu kaapeli Nékyviin kddnnetty suoja- Kuparifoliolla peitetty
vaipan johtava pinta kaapelin kuorittu osa

L] ]
Kuparifolio
/X/ /
T
F<— <&— Kaapelin (—\ a—— Suojattu kierretty pari
suojavaippa y

Maadoitusjohdin

1K

]

Yksikoissa, jotka kaapeloidaan ylhaalta, kaapelit on sijoitettava siten, ettéd ohuimmat ja paksuimmat
kaapelit ovat aukon vastakkaisissa paissa.

—

oI ] H
-
/%\ Ohuin kaapeli

L

Nakyma ylhaalta

Paksuin kaapeli

Séhkoliiténnét
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Veda kaapelit sopiviin liittimiin. Kayta olemassa olevia kaapelikouruja aina kun mahdollista. Suojaa
kaapelit aina, kun ne ovat teravia reunoja vasten.

Huomaa: Kun viet kaapeleita kaantokehykseen, jata kaapelit 16ysalle, jotta kehys avautuu kokonaan.
Kiinnita kaapelit kaapelitukiin tarvittaessa.

Katkaise kaapelit sopivan pituisiksi. Kuori kaapelit ja johtimet.

Kierra kaapeleiden suojavaipat nipuiksi ja liitd ne lahinna riviliitintd olevaan maadoitusjohtimeen. Pida
kaapeleiden suojaamaton osa mahdollisimman lyhyena.

Kytke johtimet oikeisiin liittimiin. Katso ohjausyksikon paikka sivulta 94 ja yksikbn mukana toimitetuista
piirikaavioista.

Aseta kaikki irrotetut suojat paikoilleen. Sulje kaapin ovet.

Tietokoneyhteyden muodostaminen

VAROITUS! Noudata luvussa Turvaohjeet annettuja ohjeita. Ohjeiden laiminlydnti
voi aiheuttaa fyysisen vamman, hengenvaaran tai kaytettavan laitteen
vaurioitumisen.

Liita PC RDCO-kortin CH3:een valokuituliitannalla. RDCO on kiinnitetty RDCU-
yksikon lisdkorttipaikkaan. Katso myds Valokuituliiténnét seuraava.

Lisavarustemoduulien asentaminen

VAROITUS! Noudata luvussa Turvaohjeet annettuja ohjeita. Ohjeiden laiminlyonti
voi aiheuttaa fyysisen vamman, hengenvaaran tai kaytettavan laitteen
vaurioitumisen.

Lisavarustemoduulit (kuten kenttavaylasovittimet, I/O-laajennusmoduulit ja pulssian-
turiliitannat) asetetaan RDCU-yksikon lisavarustemoduuleille varattuihin kortti-
paikkoihin ja kiinnitetdan paikoilleen kahdella ruuvilla. RDCU-yksikdn korttipaikat on
kuvattu kohdassa Yleisié tietoja virta- ja ohjausliitdnndistéa sivulla 40. Lisatietoja
kaapelilitanndistd on myds asianmukaisissa lisdvarustemoduulien oppaissa.

Séhkéliitdnnét
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1/0- ja kenttavaylamoduulien kaapelointi

Moduuli
Suojaamaton osa on

pidettdva mahdollisimman
lyhyena.

I o

Suojavaippa

N R

Lahimpaan PE-liittimeen

Pulssianturimoduulin kaapelointi

Suojaamaton osa on
pidettava mahdollisimman
lyhyena.

(0000000oogp @

Huomautus 1: Jos pulssianturia ei ole eristetty, maadoita pulssianturikaapeli vain
taajuusmuuttajan paassa. Jos pulssianturi on galvaanisesti erotettu moottorin
akselista ja staattorin rungosta, maadoita pulssianturikaapelin suojavaippa seka
taajuusmuuttajan ettd pulssianturin paassa.

Huomautus 2: Kierra parikaapelin johtimet.

Valokuituliitannat

DDCS-valokuituliitannat RDCO-moduulien kautta (asennetaan lisavarusteena
RDCU-ohjausyksikdihin) tarvitaan seuraaviin lisdvarusteisiin: PC-tyokalut, isanta/
orja-liitanta, NDIO, NTAC, NAIO, AIMA-I/O-moduulisovitin seka Nxxx-kenttavayla-
sovitinmoduulit. Lisatietoa liitanndista on RDCO User’s Manual -oppaassa
[BAFE64492209 (englanninkielinen)]. Valokuitukaapeleiden varit on tarkistettava,
kun ne asennetaan. Siniset kaapelin paat liitetaan sinisiin liittimiin ja harmaat
kaapelin paat harmaisiin liittimiin.

Jos samaan kanavaan halutaan asentaa useita moduuleita, ne on ketjutettava
renkaaksi.

Séhkoliiténnét
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Asennuksen tarkistuslista

Yleista

Tama luku sisaltaa asennuksen tarkistuslistan.

Asennuksen tarkistuslista

Taajuusmuuttajan mekaaninen asennus ja sahkdliitdnnat on tarkistettava ennen
laitteen kayttdéonottoa. Kay lista |api yhdessa toisen henkildén kanssa.

ammattilainen. Noudata kaikkia taajuusmuuttajan turvaohjeita. Turvaohjeiden

2 VAROITUS! Seuraavassa kuvatut tyot saa tehda vain valtuutettu sahkoalan
noudattamatta jattdminen voi aiheuttaa vakavan vamman tai hengenvaaran.

Avaa taajuusmuuttajan paakuormanerotin ja lukitse se auki-asentoon.

Varmista mittaamalla, etta taajuusmuuttaja ei ole jannitteinen.

X Tarkista seuraavat kohdat

Taajuusmuuttajakaappi on kiinnitetty lattiaan ja tarvittaessa (esimerkiksi tarinan vuoksi) myos
yldosastaan seindan tai kattoon.

[
[] | Kayttdympariston olosuhteet ovat luvussa Tekniset tiedot annettujen tietojen mukaiset.
[

maadoitettuun TN-verkkoon: Taajuusmuuttajan varistorit ja EMC-suodin (jos kaytdssd) on
kytketty irti. Katso luku S&hkéliitdnnét.

Jos taajuusmuuttaja on ollut varastossa yli vuoden ajan: Taajuusmuuttajan tasajannitevalipiirin
elektrolyyttiset DC-kondensaattorit on elvytetty. Lisatietoja on erillisissa elvytysohjeissa
(saatavilla Internetista tai ABB Oy:n paikalliselta edustajalta).

]

Taajuusmuuttajan ja sahkokeskuksen vélisséd on oikean kokoinen suojamaadoitusjohdin.

Moottorin ja taajuusmuuttajan valissa on oikean kokoinen suojamaadoitusjohdin.

Kaikki suojamaadoitusjohtimet on kytketty oikeisiin liittimiin ja liittimet on kiristetty (tarkista
vetamalla johtimista)

Verkkojannite vastaa taajuusmuuttajan nimellista tulojannitetta. Tarkista tyyppikilvesta.

Syoéttdkaapeli on kytketty oikeisiin liittimiin, vaihejarjestys on oikea ja liittimet on kiristetty
(tarkista vetamalla johtimista).

Moottorikaapeli on kytketty oikeisiin liittimiin, vaihejarjestys on oikea ja liittimet on kiristetty
(tarkista vetamalla johtimista).

Jarruvastukset (kaytdssa vain lisdvarusteen +D151 kanssa) on kytketty oikeisiin liittimiin ja
liittimet on kiristetty (tarkista vetdmalla johtimista).

O oy oy oo oo

Apujannitemuuntajan T10 (jos kaytéssd) janniteasetus on syéttdjannitteen mukainen.

Asennuksen tarkistuslista
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Tarkista seuraavat kohdat

Moottorikaapeli (ja jarruvastuksen kaapeli, jos kaytdssa) on kaapeloitu erillaan muista
kaapeleista.

Moottorikaapeliin ei ole kytketty tehokertoimen kompensointikondensaattoreita.

Ohjauskaapelit (jos kaytossa) on kytketty oikeisiin vaihtosuuntaajan ohjauskortin liittimiin.

Jos taajuusmuuttajan ohituskytkentad on kaytdssa: Moottorin suoran verkkojannitteen
kontaktori ja taajuusmuuttajan |ahtokontaktori on lukittu mekaanisesti tai sdhkoisesti (niin etta
ne eivat voi olla samaan aikaan suljettuina).

000 OX

Taajuusmuuttajan sisalla ei ole tyokaluja, vieraita esineita eika porauksesta aiheutunutta
polya.

Jaahdytyskierron liitokset kuljetuspituuksien jatkokentissa ovat tiiviit.

Kaikki ilmaus- ja tyhjennysventtiilit on suljettu.

Kaikki suojat ja moottorin kytkentékotelon kansi ovat paikoillaan. Kaapin ovet on suljettu.

O ogio) o

Moottori ja kaytettava laite ovat kayttovalmiit.

Asennuksen tarkistuslista
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Yleista

Tassa luvussa on taajuusmuuttajan kayttéonotto-ohjeet.

Kayttoonoton vaiheet

Nama ohjeet eivat kata kaikkien mahdollisten taajuusmuuttajamallien kaikkia
kayttéonottotoimenpiteita, pelkastaan perusvaiheet. Noudata aina toimituksen
mukaisia kayttoonottokaavioita kayttédnoton yhteydessa.

Suluissa olevat merkinnat viittaavat piirikaavioissa kaytettyihin merkintoihin.

Toiminto

Lisatietoja

A\

Turvallisuus

VAROITUS! Taajuusmuuttajan kayttdonottotoimenpiteitd saa tehda vain pateva sahkbéalan ammattilainen. Lue
taman kayttdoppaan ensimmaisilla sivuilla olevat Turvaohjeet ja noudata niitd. Turvaohjeiden laiminlyonti voi

aiheuttaa vamman tai hengenvaaran.

VAROITUS! Varmista, etta syéttdmuuntajan katkaisija on lukittu auki-asentoon, jolloin jannitetta ei voida kytkea
taajuusmuuttajaan vahingossa. Tarkista myds mittaamalla jannitteettomyys.

O

Tarkistukset, kun jannitetta ei ole kytketty

Taajuusmuuttaja, jossa on paakatkaisija (runkokoko 2xRi+2xR8i ja sita
suuremmat yksikot)

Tarkista katkaisijan tehtaalla asetetut laukaisurajat.

Yleissééanté

Varmista, ettd selektiivisyys tayttyy eli katkaisija laukeaa pienemmalla
virralla kuin sy6ttéverkon suojauslaite ja raja on riittdvan korkea, jotta
valipiirin tasajannitteen kuormitushuippu kaynnistyksen aikana ei aiheuta
tarpeettomia laukaisuja.

Pitk&daikainen virtaraja
Yleisohje on, etta arvoksi tulisi asettaa taajuusmuuttajan tulon
nimellisvaihtovirta.

Hetkellinen virtaraja
Yleisohje on, etta arvoksi tulisi asettaa 3—4 kertaa taajuusmuuttajan
nimellisvaihtovirta.

Tarkista apupiirien releiden ja katkaisijoiden/kytkinten asetukset.

Irrota kaikki keskeneraiset tai tarkistamattomat 230/115 VV AC:n kaapelit,
jotka johtavat riviliittimista laitteen ulkopuolelle.

Runkokoko 2xR8i ja suuremmat: Ota muistin varmistuksen paristo
kayttéon PPCS-haaroitinyksikdissa (APBU) asettamalla S3-kytkimen
ohjain 6 asentoon ON. Haaroitinyksikot sijaitsevat syotto- ja
vaihtosuuntaajamoduulikenttien kdantokehyksissa.

Lisavarusteet. Katso laitteen mukana
toimitetut piirikaaviot.

Oletusasetuksena muistin varmistus
on poistettu kaytésta pariston
saastamiseksi.
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Toiminto

] Tayta ja tyhjenna sisdinen jadhdytyskierto. Varmista, etta jadhdytysneste
paasee virtaamaan vapaasti kaikissa kentissa. Kaynnista

jaadhdytysyksikkd.

Lisatietoja

Luku Siséinen jdahdytyskierto. Lisa-
tietoja taajuusmuuttajista, joissa on
lisdvarusteena saatava jaahdytys-
yksikko (lisavarustekoodi +C140 tai
+C141), on ACS800-1007LC Neste-
jaahdytysyksikké, Kéyttdjan opas -
oppaassa (3AFE68829909)

Jannitteen kytkeminen tuloliittimiin ja apupiiriin

VAROITUS! Varmista, etta jannitteen voi kytkea turvallisesti. Huolehdi,
etta

« kukaan ei tydskentele laitteen tai ulkoapain kaappeihin kytkettyjen
piirien parissa

» moottorin litdntakotelojen suojat ovat paikoillaan.

] Sulje katkaisijat, jotka kytkevat jannitteen olennaisiin lisalaitteisiin eli
puhaltimiin, kortteihin, paakatkaisijan/-kontaktorin ohjauspiiriin,
hatapysaytyspiiriin ja 24 V DC:n tehonsyottoon.

] Sulje kaapin ovet.

] Sulje sy6ttdbmuuntajan katkaisija.

O Taajuusmuuttaja, jossa on maadoituskytkin (lisdvaruste +F259):
Avaa maadoituskytkin.

U

Sulje paakuormanerotin (Q1).

Taajuusmuuttaja, jossa on padkatkaisija (runkokoko 2xRi+2xRa8i ja sité
suuremmat yksikét): Tydnna ulosvedettava katkaisija sisaan.

Paikanna katkaisijat toimitus-
kohtaisten piirikaavioiden ja kaapin
ovissa olevien kenttamerkintjen
avulla.

Paakatkaisijan/-kontaktorin sulkeminen ja syottoyksikon
kdynnistaminen

O

Kaanna kayttokytkin asentoon S kahden sekunnin ajaksi ja palauta se
takaisin asentoon 1.

Maasulkuvalvontalaitteen asetuksen tarkistaminen

O Tarkista maasulkuvalvontalaitteen asetukset.

Lisavaruste +Q954. Lisatietoja on
Benderin IRDH275 Operating
Manual -oppaassa (koodi:
TGH1386) ja taajuusmuuttajan
mukana toimitetuissa piirikaavioissa.

Syottoyksikon ohjausohjelman kayttoonotto

IGBT-syottoyksikon ohjausohjelman parametreja ei tarvitse maarittaa
kayttddnoton aikana tai normaalikdytdssa. Jos parametreja taytyy
muuttaa, kytke ohjauspaneeli kommunikoimaan sy6ttdyksikdn kanssa
kohdassa Ohjauspaneelin vaihtaminen syétt6- ja vaihtosuuntaajayksikén
vélillad sivulla 708 kuvatulla tavalla. Vaihtoehtoisesti voit kytkea
tietokoneen, jossa on kayttdonotto- ja yllapitotyokalu (esimerkiksi
DriveWindow), vaihtosuuntaajayksikon RDCU:n kanavaan CH3.

ACS800 IGBT Supply Control
Program Firmware Manual
(3AFE68315735 [englanninkielinen])

Vaihtosuuntaajayksikon ohjausohjelman kayttoonotto

] Noudata vaihtosuuntaajan kaytt6onotossa ja parametrien maarityksessa
vaihtosuuntaajayksikdn ohjelmointioppaan ohjeita.
| Sinisuotimella varustetut yksikoét (lisdvaruste +E206): Maarita parametrin

95.04 EX/SIN OHJAUS arvoksi SIN tai EX&SIN.

Vaihtosuuntaajayksikén
ohjelmointiopas
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Toiminto Lisatietoja
Nestejadhdytysyksikon ohjausohjelman kayttoonotto
] Yksikot, joissa on lisdvarusteena saatava nestejaahdytysyksikko Nestejadhdytysyksikon
(lisdvarusteet +C139, +C140, +C141): Tarkista, ettd parametrin ohjauspaneelin taytyy olla kytkettyna
33.01 CONTROL TYPE arvo on LOCAL CTRL nestejaéhdytysyksikon kauko-ohjaustilaan ohjauspaneelin
ohjausohjelmassa. LOC/REM-painikkeella. ACS800-
1007LC Nestejaéhdytysyksikko,
Kéyttdjdn opas (3AFE68829909)
] Tarkista, ettéd pumppu kaynnistyy, kun digitaalitulot DI5 (paalle/pois) ja

DI6 (kay/seis) on kytketty paalle.

Kuormitettuna tarkistus

O

O

Tarkista, etta jaahdytyspuhaltimet pyorivat vapaasti oikeaan suuntaan ja
etta ilma virtaa ylospain.

Tarkista moottorin pyérimissuunta.

Tarkista, ettd moottori kdynnistyy, pysahtyy ja noudattaa nopeusohjetta,
kun sitd ohjataan ohjauspaneelin avulla.

Tarkista, ettd moottori kdynnistyy, pysahtyy ja noudattaa nopeusohjetta,
kun sitéd ohjataan asiakaskohtaisen I/O-liitdnnan tai kenttavaylan avulla.

+Q963 ja +Q964): Koesta ja varmista hatépysaytystoiminnon toiminta.

Yksik6t, joissa on jadhdytysyksikko (lisdvarusteet +C139, +C140,
+C141): Tee jadhdytysyksikdn kuormitustarkistukset ja sdadot.

Yksikot, joissa on Safe Torque Off -toiminto (lisdvaruste +Q968):

Koesta ja varmista toiminnon toiminta.

Yksiko6t, joissa on odottamattoman kaynnistyksen estotoiminto

(lisdvaruste +Q950): Koesta toiminnon toiminta.

Lisatietoja on Wiring, start-up and
operation instructions of safety
options (+Q950, +Q951, +Q952,
+Q963, +Q964, +Q967 and +Q968)
for ACS800 cabinet-installed drives
-oppaassa (3AUA0000026238
[englanninkielinen]) ja
taajuusmuuttajan mukana
toimitetuissa piirikaavioissa.

Katso ACS800-1007LC
Nestejddhdytysyksikko, Kayttéjan
opas (3AFE68829909).

Lisatietoja on Wiring, start-up and
operation instructions of safety
options (+Q950, +Q951, +Q952,
+Q963, +Q964, +Q967 and +Q968)
for ACS800 cabinet-installed drives
-oppaassa (3AUA0000026238
[englanninkielinen]) ja toimitus-
kohtaisissa piirikaavioissa.

Lisatietoja on Wiring, start-up and
operation instructions of safety
options (+Q950, +Q951, +Q952,
+Q963, +Q964, +Q967 and +Q968)
for ACS800 cabinet-installed drives
-oppaassa (3AUA0000026238
[englanninkielinen]) ja toimitus-
kohtaisissa piirikaavioissa.
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Ohjauspaneelin vaihtaminen syo6tto- ja vaihtosuuntaajayksikon valilla

Ohjauspaneeli vaihdetaan sy6ttoyksikon ja vaihtosuuntaajayksikén valilla

seuraavasti:
Ohjauksen vaihtaminen syottoyksikk6on
Vaihe | Toiminto Paina... Naytto (esimerkki)
1. Siirry taajuusmuuttajan valintatilaan ACS 800 0490 3LM
Huomautus: Paikallisohjaustilassa vaihtosuuntaaja-
yksikké laukeaa vikaan, jos parametrin 30.02 PANELI ?§X§7X§;R )
VIKA asetus on PYSAYTA. Katso lisatietoja sopivasta -NoM
sovellusohjelman ohjelmointioppaasta.
2. Selaa ID-numeroon 2 ISU 800 0490 3LM
Q IXXR7xxx
ID-NUMBER 2
3. Vahvista muutos syo6ttdyksikkdon ja nayta varoitus tai 2 > 380.0 V
vikateksti ISU 800 0490 3LM
*% VIKA *%
DC YLIJANNIT (3210)
Ohjauksen vaihtaminen vaihtosuuntaajayksikk6on
Vaihe | Toiminto Paina... Naytto (esimerkki)
1. Siirry taajuusmuuttajan valintatilaan ISU 800 0490 3LM
IXXR7xxx
ID-NUMBER 2
2. Selaa ID-numeroon 1 Q ACS 800 0490 3LM
ACXR7xxxX
ID-NUMBER 1
3. Vahvista muutos vaihtosuuntaajayksikk66n 1L ->0.0 rpm I
TAAJUUS 0.00 Hz
VIRTA 0.00
TEHO 0.00 %

VAROITUS! Kauko-ohjaustilassa taajuusmuuttaja ei pysahdy, kun ohjauspaneelin

pysaytyspainiketta painetaan.
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Seuraavissa taulukoissa on kuvattu IGBT-sy6ton ohjausohjelman ACS800-17LC-
laitetta koskevat signaalit ja parametrit.

Termit ja lyhenteet

Termi

Maaritelma

B

Looginen

Cc

Merkkijono

Oletus

Oletusarvo

FbEq

Kenttavaylavastine: ohjauspaneelissa ndkyvan arvon skaalaus sarjaliikenteessa

kaytetyksi kokonaisluvuksi

Kokonaisluku

R

Reaalinen

T

Datatyyppi (katso B, C, |, R)

Parametrit

Nro ‘Nimilarvo

Kuvaus

TIFbEq

Oletus

16 SYSTEM CTR
INPUTS

Parametrilukko, parametrin varmuuskopiointi jne.

16.15 |START MODE

Maarittaa I/O-ohjauksen kaynnistystilan, kun parametrin 98.01
COMMAND SEL arvo on /0.

LEVEL

EDGE

Kaynnistaa syottdoyksikén digitaalitulon DI2 nousevalla reunalla.
Syo6ttdyksikkd alkaa moduloida, kun siina ei ole vikoja.

LEVEL

Kaynnistaa syottoyksikon digitaalitulon DI2 tason mukaan.
Syo6ttoyksikkd alkaa moduloida ja latausvastukset ohitetaan, kun
syo6ttoyksikon RMIO-kortti on jannitteinen, digitaalitulon DI2 asetus
on PAALLA ja jarjestelméssa ei ole vikoja.

31 AUT. VIAN KUITT.

Automaattinen viankuittaus.

Automaattinen viankuittaus on mahdollista vain tietyntyyppisten
vikojen yhteydessa ja silloin, kun viankuittaustoiminto on valittu
kayttoon kyseiselle vikatyypille.

Automaattinen vian kuittaus ei toimi, kun taajuusmuuttaja on
paikallisohjauksessa (ohjauspaneelin ndyton ensimmaisella rivilla
nakyy L-kirjain).

VAROITUS! Jos kaynnistyskomento on valittu ja sen
A asetus on PAALLA, syéttéyksikké voi kdynnistya

VAROITUS! Al4 kéyta néita parametreja, kun taajuus-
muuttaja on kytketty yhteiseen tasajannitevalipiiriin.
Latausvastukset voivat vaurioitua automaattisen
kuittauksen yhteydessa.

31.01  YRITYSTEN LKM

uudelleen heti automaattisen viankuittauksen jalkeen.
Varmista, etta toiminnon kaytto ei aiheuta vaaraa.

Maarittaa, kuinka monta kertaa taajuusmuuttaja yrittaa kuitata

vikatilanteen parametrilla 31.02 maaritetyssa ajassa.

0..5

Automaattisten viankuittausten lukumaara.

31.02 YRITYSAIKA

Maarittda automaattisen viankuittausajan. Katso parametri 31.01.

30s
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Nro Nimi/arvo Kuvaus T/IFbEq |Oletus
1,0...180,0 s Sallittu kuittausaika. 100...18
000
31.03 VIIVEAIKA Maarittda ajan, jonka taajuusmuuttaja odottaa vian havaitsemisen |R Os
jalkeen, ennen kuin se yrittda kuitata vian automaattisesti. Katso
parametri 31.01.
0,0...30s Kuittausviive 0...300
31.04 YLIVIRTA Asettaa sy6ttoyksikon ylivirran automaattisen kuittauksen B El
toimintaan / pois toiminnasta.
El Ei kaytossa 0
KYLLA Kaytossa 65535
31.05 YLIJANNITE Asettaa valipiirin ylijannitevian automaattisen kuittauksen B El
toimintaan / pois toiminnasta.
El Ei kaytossa 0
KYLLA Kaytossa 65535
31.06 ALIJANNITE Asettaa valipiirin alijdnnitevian automaattisen kuittauksen B El
toimintaan / pois toiminnasta.
El Ei kdytossa 0
KYLLA Kaytossa 65535

Parametrien oletusarvot ACS800-17LC-taajuusmuuttajassa

Kun IGBT-sy6tdn ohjausohjelma on ladattu ACS800-17LC-taajuusmuuttajaan,
seuraavat parametrit saavat seuraavan taulukon mukaiset oletusarvot. Ald muuta

oletusarvoja. Jos niitd muutetaan, taajuusmuuttaja ei toimi oikein.

Parametri Oletusarvo
11.01 DC REF SELECT FIELDBUS
11.02 Q REF SELECT PARAM 24.02
70.01 CHO NODE ADDR 120

70.19  CHO HW CONNECTION| RING

70.20 CH3 HW CONNECTION| RING

71.01 CHO DRIVEBUS MODE | NO

98.01 COMMAND SEL MCW

98.02 COMM. MODULE INU COM LIM
201.09 PANEL DRIVE ID 2

202.01 LOCAL LOCK TRUE
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Seuraavassa on kuvattu ACS800-17LC-taajuusmuuttajaa koskevat oloarvot ja
parametrit ACS800-vakio-ohjausohjelmassa (joka on kaytdssa taajuusmuuttajassa).

Termit ja lyhenteet

111

Termi Maaritelma

Oloarvo Taajuusmuuttajan mittaama tai laskema signaali. Kéyttaja voi tarkistaa oloarvon, mutta
ei voi muuttaa sen asetusta.

FbEq Kenttédvaylavastine: ohjauspaneelissa nékyvan arvon skaalaus sarjaliikenteessa
kaytetyksi kokonaisluvuksi

Parametri Kayttajan aseteltavissa oleva taajuusmuuttajan toimintaohje

Syottoyksikon oloarvot ja signaalit vaihtosuuntaajayksikén ohjelmassa

Nro Nimi/arvo Kuvaus FbEq | Oletus

09 OLOARVOT Syottoyksikosta tulevat signaalit.

03.31 LCU OLOARVO 1 Syo6ttdyksikon signaali, joka on valittu parametrilla 95.03 LCU 1=1 106
PAR1 VALINTA.

03.32 LCU OLOARVO 2 Syo6ttoyksikdn signaali, joka on valittu parametrilla 95.03 LCU 1=1 110
PAR2 VALINTA.
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Nro Nimi/arvo

Kuvaus

FbEq

Oletus

95 LAITTEISTO

Syéttdyksikon ohje- ja oloarvojen valinnat.

95.01 LCU Q TEHO-OHJE

Syo6ttdyksikon loistehon ohjearvo eli parametrin 24.02 Q POWER
REF2 arvo IGBT-sy6tdn ohjausohjelmassa.

Skaalausesimerkki 1: 10 000 vastaa parametrin 24.02 Q
POWER REF2 arvoa 10 000 ja sataa prosenttia parametrin
24.01 Q POWER REF arvosta eli sataa prosenttia parametrilla
04.06 CONV NOM POWER maaritetystd muuttajan
nimellistehosta, kun parametrin 24.03 Q POWER REF2 SEL
arvoksi on asetettu PERCENT.

Skaalausesimerkki 2: Parametrin 24.03 Q POWER REF2 SEL
arvoksi on asetettu kVAr. Parametrin 95.01 arvo 1 000 vastaa
parametrin 24.02 Q POWER REF2 arvoa 1 000 kVAr. Parametrin
24.01 Q POWER REF arvo on talléin 100 (1 000 kVAr jaettuna
muuttajan nimellisteholla kVAr-yksikkdind) prosenttia.

Skaalausesimerkki 3: Parametrin 24.03 Q POWER REF2 SEL
arvoksi on asetettu PHI. Parametrin 95.01 arvo 10 000 vastaa
parametrin 24.02 Q POWER REF2 arvoa 100 astetta, joka
rajoittuu arvoon +30 astetta. Parametrin 24.01 Q POWER REF
arvo maaraytyy likiarvoisesti seuraavalla kaavalla, jossa P
luetaan oloarvosta 1.09 TEHO:

I Q
JP + 0 )
P

Positiivinen ohjearvo 30 astetta iimaisee kapasitiivisen kuorman.
Negatiivinen ohjearvo 30 astetta ilmaiseen induktiivisen kuorman.

cos30 =

iy

oo a0

Par. 24.0

|
2 4o
Par. 95.01 | | |

-10'000 33000 -1000 0 1000 3000  +10 000

-10000 ... +10000

Asetusalue.

95.02 LCU DC OHJE (V)

Syottoyksikon tasajannitteen ohjearvo eli parametrin 23.01 DC
VOLT REF arvo.

0...1100

Asetusalue voltteina.

95.03 LCU PAR1 VALINTA

Maarittaa syottdyksikén osoitteen, josta oloarvo 09.12 LCU
OLOARVO 1 luetaan.

106

0 ... 10000

Parametrinumero

95.04 LCU PAR2 VALINTA

Maarittaa syottdyksikén osoitteen, josta oloarvo 09.13 LCU
OLOARVO 2 luetaan.

110

0 ... 10000

Parametrinumero
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LED-merkkivalot
Sijainti LED Merkitys
RMIO-kortti (taajuusmuuttajan Punainen Vikatila.
ohjausyksikko RDCU) Vihrea Kortin tehosy6tté on kunnossa.
Ohjauspaneelin asennusalusta Punainen Vikatila.
(ohjauspaneeli irrotettu) Vihrea Verkon +24 V:n tehosy6ttd ohjauspaneeliin ja RMIO-korttiin on

kunnossa.

AINT-kortti (nakyy syo6tto- ja
vaihtosuuntaajamoduulien
etuosassa olevan lapinakyvan
suojan lapi)

V204 (vihrea)

Kortin +5 V jannite on kunnossa.

V309 (punainen)

Odottamattoman kaynnistyksen esto tai Safe torque off -toiminto

on toiminnassa (PAALLA).

V310 (vihred) IGBT:n ohjaussignaali hilaohjaimen ohjauskortteihin on

toiminnassa.

Varoitus- ja vikailmoitukset

Ohjauspaneeli nayttaa yksikon (syo6ttd- tai vaihtosuuntaajayksikkd) varoitukset ja
viat, joita ohjauspaneeli parhaillaan valvoo.

Lisatietoja syottoyksikkda koskevista varoituksista ja vikailmoituksista on
IGBT Supply Control Program Firmware Manual -oppaassa (3AFE68315735
[englanninkielinen)).

Vaihtosuuntaajayksikkda koskevat varoitukset ja vikailmoitukset vaihtelevat
toimituksen mukaan. Lisatietoja on taajuusmuuttajan mukana toimitetussa
vaihtosuuntaajan ohjausohjelmiston ohjelmointioppaassa.

Yksikosta tulevat varoitukset ja vikailmoitukset, joita ohjauspaneeli ei valvo

Vilkkuvat viestit VAROITUS, ID:2, VIKA tai PYSAYTA. Ohjauspaneelin ndytdssa
nakyva teksti ID:2 iimaisee syottoyksikdssa olevaa varoitus- tai vikatilaa, kun
ohjauspaneeli ohjaa vaihtosuuntaajayksikk6a, esimerkiksi:

VIKA, ID:2

ACS 800 0490 3MR

* % % VIKA * % %
VAIHTOSUUN (FF51)

Jos haluat ndhda varoituksen tai vikailmoituksen tunnistetekstin, kytke
ohjauspaneeli nayttamaan syottdoyksikon tiedot kohdassa Ohjauspaneelin

vaihtaminen syott6- ja vaihtosuuntaajayksikén vélilla sivulla 108 kuvatulla tavalla.

Vianhaku
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Ristiriitaiset ID-numerot

Syéttdyksikon ja vaihtosuuntaajayksikdn ID-numerot on maaéritetty tehtaalla. Al
muuta asetuksia. Jos muutat ID-numerot vahingossa samaksi, ohjauspaneeli ei
enaa kommunikoi kummankaan yksikdn kanssa. Korjaa asetus seuraavasti:

* Irrota ohjauspaneelin kaapeli vaihtosuuntaajayksikén RMIO-kortista.

* Aseta sy6ttoyksikon RMIO-kortin ID-numeroksi 2. Ohjeet asetuksen tekemiseen
I6ytyvat vaihtosuuntaajan ohjausohjelmiston ohjelmointioppaasta.

» Kytke irrotettu kaapeli takaisin vaihtosuuntaajayksikon RMIO-korttiin ja aseta ID-
numeroksi 1.

Vianhaku
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Huolto

Yleista
Tassa luvussa on ohjeet ennalta ehkaisevaan huoltoon.

Huoltovalit
Sopivaan ymparistdon asennettu kayttd tarvitsee vain vahan huoltoa. Taulukossa on
ABB:n suosittelemat huoltovalit.

Vili Huoltotoimenpide Ohjeet
Vuosittain Suojausluokan IP54 -

taajuusmuuttajat: oven
suodattimen tarkistus ja

likaisen suodattimen
vaihto

Vuosittain, jos taajuusmuuttajaa
pidetaan varastossa

Kondensaattorien elvytys

Katso Capacitor Reforming Instructions -opas
(3BFE64059629 [englanninkielinen]).

3 vuoden vélein

Diodisyottdmoduulin ja
vaihtosuuntaajamoduulin
pikaliittimien tarkistus ja
puhdistus

6 vuoden valein

Kaapin jaahdytys-
puhaltimen vaihto

Tehomoduulin jaadytys-
puhaltimen vaihtaminen

Lisatietoja on kohdassa Puhaltimet.

9 vuoden valein

Kondensaattorin vaihto

Ota yhteys ABB:hen

10 vuoden valein

PPCS-haaroitinyksikon
(APBU-xx) muistin
varmistuksen pariston
vaihto

Lisatietoja on kohdassa PPCS-haaroitinyksikén
(APBU-xx) muistin varmistuksen pariston vaihto
sivulla 7129.

Lisatietoja huollosta saat ABB Oy:n huollon paikalliselta edustajalta. Avaa Internet-
osoite http://www.abb.com/drives.

Huomautus: Jos taajuusmuuttaja on varustettu jadhdytysyksikélla (lisavaruste
+C139, +C140 tai +C141), katso myds ACS800-1007LC Nestejdahdytysyksikko,
Kaéyttdjan opas -ohjeessa (3AFE68829909) annetut huoltovalit.

Puhaltimet

Muuttajamoduulin jadhdytyspuhaltimen vaihtaminen (runkokoot R7i ja R8i)

Vaihda puhallin kohdassa Syéttémoduulikentén jaéhdytyspuhaltimien vaihtaminen
sivulla 779 kuvatulla tavalla.

Huolto
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Syottokentan lisapuhaltimen vaihtaminen (runkokoot R7i+R7i ja R8i+R8i)

VAROITUS! Noudata luvussa Turvaohjeet annettuja ohjeita. Ohjeiden laiminlydnti
voi johtaa loukkaantumiseen tai kuolemaan tai vaurioittaa laitteita.

Kytke taajuusmuuttaja irti syottoverkosta.
Avaa syoéttdkentan ovi.

Irrota puhaltimen nelja asennusruuvia.
Kytke puhaltimen tehokaapeli irti.

Veda puhallin ulos.

I o

Asenna uusi puhallin painvastaisessa jarjestyksessa.

Huolto
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Apuohjauskentidn puhaltimen vaihtaminen (runkokoot 2xR8i+2xR8i ja suuremmat)

N

VAROITUS! Noudata luvussa Turvaohjeet annettuja ohjeita. Ohjeiden laiminlydnti
voi johtaa loukkaantumiseen tai kuolemaan tai vaurioittaa laitteita.

Kytke taajuusmuuttaja irti syottoverkosta.

Avaa apuohjauskentan ovi.

Avaa kaksi ruuvia, joilla puhaltimen asennusalusta on kiinnitetty.
Kytke puhaltimen tehokaapeli irti.

Veda puhallin ja sen asennusalusta ulos.

Irrota nelja ruuvia, joilla puhallin on kiinnitetty asennusalustaan.

N o o b~ Db~

Asenna uusi puhallin painvastaisessa jarjestyksessa.

Huolto
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Syoéttokentan puhaltimen vaihtaminen (runkokoot 2xR8i+2xR8i ja suuremmat)

VAROITUS! Noudata luvussa Turvaohjeet annettuja ohjeita. Ohjeiden laiminlydnti
voi johtaa loukkaantumiseen tai kuolemaan tai vaurioittaa laitteita.

Kytke taajuusmuuttaja irti syottoverkosta.
Avaa ovi ja irrota suoja, jotta paaset kasiksi puhaltimeen.
Irrota nelja puhaltimen asennusruuvia (ja nelja mutteria 1 000 mm:n kentassa).

Irrota puhaltimen sy6ttokaapeli ja veda puhallin ulos kentasta.

o b~ wDd =

Irrota nelja puhaltimen kiinnitysruuvia (ja nelja mutteria 1 000 mm:n kentassa) ja
puhaltimen saleikko.

6.

Asenna uusi puhallin painvastaisessa jarjestyksessa.

600 mm leveé kentta

Huolto
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Syoéttomoduulikentan jadhdytyspuhaltimien vaihtaminen

N

VAROITUS! Noudata luvussa Turvaohjeet annettuja ohjeita. Ohjeiden laiminlydnti
voi johtaa loukkaantumiseen tai kuolemaan tai vaurioittaa laitteita.

1
2.
3.
4

Kytke taajuusmuuttaja irti syottoverkosta.
Avaa ovi ja irrota kentan alempi suoja.
Irrota puhaltimen tehonsyoéttd.

Nosta tuulettimen takaosaa hieman ja irrota kaksi ruuvia, jotka kiinnittavat
kiinnitysraudan kenttaan. Veda kiinnitysrauta ulos kentasta.

Irrota nelja ruuvia, joilla puhallin on kiinnitetty kiinnitysrautaan.

Asenna uusi puhallin painvastaisessa jarjestyksessa.

Huolto
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Vaihtosuuntaajamoduulin puhaltimien vaihtaminen (2xR8i ja suuremmat)

VAROITUS! Noudata luvussa Turvaohjeet annettuja ohjeita. Ohjeiden laiminlydnti
voi johtaa loukkaantumiseen tai kuolemaan tai vaurioittaa laitteita.

Kytke taajuusmuuttaja irti syottoverkosta.

Avaa vaihtosuuntaajakentan ovi ja irrota suoja, jotta paaset kasiksi puhaltimeen.
Irrota puhaltimen kytkentapistoke.

Irrota kaksi lukitusruuvia.

Veda puhallin (ja sen kiinnitysrauta) ulos liukukiskoja pitkin.

Irrota kaksi ruuvia, jotka kiinnittavat puhaltimen etuosan tukirautaan edessa.

Irrota nelja ruuvia, joilla puhallin on kiinnitetty kiinnitysrautaan.

©® N o o bk 0w

Asenna uusi puhallin painvastaisessa jarjestyksessa.
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Moottorilahtokentan lisdpuhaltimen vaihtaminen

Vaihda puhallin samoin kuin kohdassa Apuohjauskentdn puhaltimen vaihtaminen
(runkokoot 2xR8i+2xR8i ja suuremmat) sivulla 7117 on kuvattu.

Huolto
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Kaytto alennetulla teholla

Kaytto alennetulla teholla on kaytettavissa yksikdissa, joissa on rinnan kytkettyja
runkokoon 2xR8i vaihtosuuntaajamoduuleja tai rinnan kytkettyja IGBT-
syottdmoduuleja, runkokoko 4xR8i tai sita suurempi. Jos yksi rinnan kytketyista
vaihtosuuntaja- tai syottdomoduuleista vikaantuu, yksikko voi jatkaa toimintaa
alennetulla teholla jaljella olevien moduulien avulla.

Huolto
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Syotto- ja vaihtosuuntaajamoduulien vaihtaminen

VAYAN

A

Huomautus: Tahan toimenpiteeseen tarvitaan seuraavia lisavarusteita:
« vintturi (tilauskoodi: 68847826)
« asennusalusta (tilauskoodi: 68847711).

VAROITUS! Noudata luvussa Turvaohjeet annettuja ohjeita. Ohjeiden laiminlyonti
voi johtaa loukkaantumiseen tai kuolemaan tai vaurioittaa laitteita.

VAROITUS! Kun kiinnitat jadhdytysnesteletkuja, ala kirista liikaa
liittimien ulompia muttereita — jata 2—3 mm kierretta nakyviin. Jos
letkua kiristetaan liikaa, se rikkoutuu. —

-l
e

1. Kytke taajuusmuuttaja irti syottdverkosta.
Avaa moduulikentan ovi ja irrota suoja, jotta paaset kasiksi puhaltimeen.

Sulje kentéan tulo- (a) ja poisto- (b) venttiilit ja tyhjenna jaahdytyskierto (katso
Siséisen jaahdytyskierron tyhjentdminen sivulla 134). Huomaa: Tyhjennys- (d)
ja ilmanpoisto- (c) venttiileilla on lukituskahvat. Vapauta mekanismi ennen
kahvan kaantamista.

4. Kiinnita vintturin oikeanpuoleinen tuki kentan tukirunkoon (nelja pulttia).
Kiinnita vintturin vasemmanpuoleinen tuki kentan tukirunkoon (nelja pulttia).
Huomaa: Aseta tukien ohjaustapit kaapin rungon reikiin ennen pulttien
kiristamista. Yksityiskohtaiset ohjeet ovat kohdassa Vintturin asentaminen
sivulla 7126.

5. Asenna vintturi: Aseta poikkipalkki vasemmalta ja oikaise vintturin tuki ja runko.
Lukitse poikkipalkki kahdella lukitustapilla (a).

Avaa kaantokehys: kaksi ruuvia vasemmalla, kaksi oikealla.

Avaa kaantokehyksen apusaranan lukitus, jotta kehys avautuu kokonaan: yksi
ruuvi ylhaalla (a), yksi alhaalla (b).

8. Irrota jaahdytyskierron tuloputki moduulista: Avaa lukitusmutteri kokonaan ja
veda putki ulos.

9. Irrota jaadhdytyskierron poistoputki moduulista: Avaa lukitusmutteri kokonaan ja
veda putki ulos.

Huolto
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@ Suajien irrottaminen

@ Jéaéahdytysyksikon
tyhjentdminen

@ Vintturin tukien kiinnittdminen

@ Kéaéntbkehyksen
avaaminen

@ Lukituksen avaaminen

@ Tulo- (8) ja poistoputkien (9)

irrottaminen

Huolto
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10. Irrota valokuitukaapeli moduulista.
11. lrrota riviliitin moduulista.
12. Irrota moduulin asennusruuvit (nelja ylhaalla, kaksi alhaalla).

13. Irrota DC-lahtokiskostot moduulista. Varo pudottamasta ruuveja moduulin
sisaan!
14. Kokoa moduulin asennusalusta. Katso kohta Asennusalustan asentaminen

sivulla 727. Huomioi leveys: Valitse sopivat lisatuet, jotta alustan leveys sopii
kentan leveyteen.

15. Kiinnitd moduulin asennusalusta kentan kehykseen (2 x 5 ruuvia). Kohdista
alusta ja kiskot kenttdan, jossa moduuli on. S&ada jalkojen korkeus.
Huomaa: Irrota tarvittaessa kaapin sarana ensin.

VAROITUS! Jalkojen alla olevan lattian on oltava tasainen. Kentta voi kaatua, jos
alusta ei ole kunnolla tuettu ja raskas moduuli vedetaan ulos.

>

16. Kiinnita vintturin nostopalkki moduulin kahteen nostoreikaan.

VAROITUS! Varmista aina ennen nostopalkin kiinnittdmista, ettd nostovaijeri on
tiukasti vintturin kelan ymparilla. Loysa vaijeri voi luistaa, jolloin raskaan moduulin
nostaminen on epavakaata. Heiluva tai putoava moduuli voi aiheuttaa laitevaurion,
vamman tai jopa kuoleman. Lisatietoja vintturin turvallisesta kaytosta on kohdassa
Kaésivintturin kaytté (sivu 18).

>

17. Veda moduuli ulos kentdstad asennusalustalle. Pida putket ja johdot erossa
teravista reunoista.

18. Nosta moduuli yl&s.
19. Poista moduulin asennusalusta.

20. Laske moduuli alas ja aseta se kuormauslavalle.

helposti. Al koskaan nosta sité pystyasentoon kiinnittamatta. On erittain

c VAROITUS! Moduuli on raskas, ja sen painopiste on korkealla. Moduuli kaatuu
suositeltavaa asettaa moduuli sivuttain ennen kuormauslavan siirtamista.

21. Siirrd kuormauslava sivuun.

22. Tarkista ja huolla ennen uuden moduulin asentamista pikaliitin, jonka kautta
AC-lahtokiskostot tai kentta litetdan moduuliin:

« Tarkista moottorikaapeliliitantdjen kireys pikaliittimessa: 70 Nm.

» Puhdista kaikki pikaliittimen kosketuspinnat ja laita pinnoille kerros sopivaa
litosrasvaa (esim. Kluber Lubricationin valmistamaa Isoflex® Topas NB 52
-rasvaa).

23. Asenna uusi moduuli painvastaisessa jarjestyksessa.

Huolto
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Valokuitukaapeleiden
irrottaminen

@ Riviliittimen irrottaminen

Asennusruuvien
irrottaminen

DC-kiskostojen
irrottaminen

@ Asennusalustan
kiinnittdminen

Moduulin vetédminen
ulos

@ Nostopalkin
Kiinnittdminen

(9)

Asennusalustan
poistaminen

Huolto
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Vintturin asentaminen

Vintturi on saatavana lisavarusteena ABB:lta. Tilauskoodi on 68847826.

1. Kiinnitd vintturin oikeanpuoleinen tuki kentan tukirunkoon (nelja ruuvia).
Kiinnita vintturin vasemmanpuoleinen tuki kentan tukirunkoon (nelja ruuvia).
Huomaa: Aseta tukien ohjaustapit kaapin rungon reikiin ennen ruuvien
kiristamista.

2. Aseta palkki (a) vasemmalta ja oikaise vintturin tuki ja runko. Lukitse palkki
kahdella lukitustapilla (b).

tiukasti vintturin kelan ymparilla. Loysa vaijeri voi luistaa, jolloin raskaan moduulin
nostaminen on epavakaata. Heiluva tai putoava moduuli voi aiheuttaa laitevaurion,
vamman tai jopa kuoleman. Lisatietoja vintturin turvallisesta kaytosta on sivulla 78.

c VAROITUS! Varmista aina ennen nostopalkin kiinnittamista, ettd nostovaijeri on

Maks.momentti on 5,5 Nm. - L
Varmista, etta tapit ovat 3:20
kehyksen rei'issa, kun

ruuveja kiristetdan.

Al kirist3 liikaal 1 {

3:20
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Asennusalustan asentaminen

Vaihdettavan syotto- ja vaihtosuuntaajamoduulin asennusalusta on saatavilla
lisdvarusteena ABB:Ita. Tilauskoodi on 68847711.

1. Kiinnitd moduulin asennusalusta kentan kehykseen (2 x 5 ruuvia). Kohdista
alusta ja kiskot kenttaan, jossa moduuli on. Saada jalkojen korkeus.
Huomaa: Irrota tarvittaessa kaapin sarana ensin.

VAROITUS! Jalkojen alla olevan lattian on oltava tasainen. Kentta voi kaatua, jos
alusta ei ole kunnolla tuettu ja raskas moduuli vedetaan ulos.

]
!

AL\
A\

== Ala kirista liikaa ==
% %y (maks.momentti on %
5,5 Nm). Varmista, etta tapit Lisatuki
\ ovat kehyksen rei'issa,
ennen kuin ruuveja
kiristetaan.
Kolmiotuen Kiinnittdminen Liséatukien kiinnittdminen

Levyn tassa paassa olevat
koukut tulevat kaapin rungossa
oleviin reikiin.

]

Nailla kierteilld yksikkd voidaan
kiinnittda tyéntétasoon.

]

A\

Vain yhta tyontdtukea saa
kayttaa kerrallaan.

/&

Naiden koukkujen taytyy
osua lisatuen reikiin.

L

Tydéntétuki ja tukijalat
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Kondensaattorit

Muuttajamoduuleissa on useita elektrolyyttikondensaattoreita. Niiden kayttdika
maaraytyy taajuusmuuttajan kayttétuntien, kuormituksen ja kayttdympariston
lampotilan mukaan. Kondensaattorien kayttdikaa voidaan pidentaa laskemalla
kayttdéympariston lampétilaa.

Kondensaattoreiden vikaantumista ei voida ennustaa. Kondensaattorin vikaan-
tuminen aiheuttaa useimmiten laitevian ja sy6ttOkaapelin sulakkeen palamisen tai
vikalaukaisun. Jos epdilet kondensaattorin vioittuneen, ota yhteys ABB:hen.

Kondensaattorien yllapito

Varaosalaitteiden kondensaattorit on elvytettava kerran vuodessa Capacitor
reforming instructions -oppaassa (64059629 [englanninkielinen] annettujen ohjeiden
mukaan. Opas on saatavana ABB:n edustajalta.

Kondensaattorien vaihtaminen
Ota yhteytta ABB Oy:n huoltoon.

Ohjauspaneeli

Ohjauspaneelin puhdistus
Puhdista ohjauspaneeli kostealla liinalla. Ala kayta liuottimia tai hankausaineita.

Huolto
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PPCS-haaroitinyksikon (APBU-xx) muistin varmistuksen pariston vaihto

1

2
3.
4
5

Katkaise jannite yksikosta.
Avaa kannen ruuvit (3 kpl).
Tyénna kansi sivuun.

Irrota paristo.

Asenna uusi CR 2032 -paristo paikalleen ja kiinnita kansi takaisin paikalleen.

e =

1
'
'
]
a
1
[
)
.1
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Sisainen jaahdytyskierto
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Yleisia tietoja

Taajuusmuuttajan jaahdytysjarjestelma koostuu kahdesta kiertopiirista:
ensimmainen on sisainen jaahdytyskierto, joka kasittaa lampda tuottavat
sahkokomponentit ja siirtéa 1ampdoa jaahdytysyksikkoon, ja toinen on ulkoinen
jaéhdytyskierto, joka on yleensa osa suurempaa ulkoista jadhdytysjarjestelmaa.
Tassa luvussa kasitelldan sisaista jaahdytyskiertoa.

Sisaisen jaahdytysjarjestelman kaavio

Seuraavassa kaaviossa on kuvattu, miten jadhdytysneste kiertaa syotto-,

vaihtosuuntaaja- ja jarruyksikdissa.

r— — - — — — — — — — — 0T - - — — - — — T T — — — — - 1
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Jokaisen kentan moduulit voidaan erottaa paajaahdytyskierrosta sulkemalla tulo- (a)
ja poistoventtiilit (b). Jokainen kenttd on myds varustettu tyhjennys- (c¢) ja

ilmanpoistoventtiililla (d).

Sisdinen jadhdytyskierto
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Liitanta jaahdytysyksikkoon

Liitantd ACS800-1007LC-jadhdytysyksikké6n
Katso ACS800-1007LC Nestejaéhdytysyksikké, Kayttajan opas (3AFE68829909).

Liitanta asiakkaan jaahdytysyksikkoon
Yleiset vaatimukset

Varusta jarjestelma paisuntasailiélla, joka vaimentaa paineenlisdysta
lampdtilavaihteluiden aiheuttamien tilavuusmuutosten aikana. Pida paine jaliempana
kohdassa Tekniset ominaisuudet esitettyjen raja-arvojen mukaisina. Asenna
paineensaadin, jolla varmistetaan, ettei suurin sallittu kayttdpaine ylity.

Asenna jaahdytyskierron ylimpaan kohtaan ilmanpoistoventtiili.

Jaahdytysjarjestelmassa kaytetyt materiaalit on lueteltu kohdassa Tekniset
ominaisuudet sivulla 135.

Jaahdytysaineen lampétilan valvonta

Jaahdytysnesteen lampdtila sisdisessa jaahdytyskierrossa on pidettava kohdassa
Tekniset ominaisuudet sivulla 135 maaritellyissa rajoissa. Huomaa, ettd vahimmais-
lampdotila maaraytyy kayttdympariston lampoétilan ja suhteellisen ilmankosteuden
mukaan.

Seuraavassa kaaviossa on esimerkki jaahdytysnesteen lampétilan valvonnasta, kun
ulkoisessa jaahdytyskierrossa kaytetaan kolmitieventtiilia. Osa syoton jaahdytys-
nestevirrasta ohjautuu paluuputkeen kolmitieventtiilin kautta eika sen anneta virrata
lammadnvaihtimessa, jos sisaisen kierron jadhdytysneste on liian kylmaa.

| ‘ ] | K- |:> Paluu
|

|

1

1

. I I
Lammon- 1
1

1

1

|

1

1

vaihdin
|

i ‘ il p— Q Sybtto

Siséinen kierto | Ulkoinen kierto

Asentaminen

Aseta nesteputket paikoilleen erittdin varovasti. Kiinnitd putket huolellisesti ja
tarkista, etteivat ne vuoda.

Siséinen jaéhdytyskierto
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Sisaisen jaahdytyskierron tayttaminen ja ilmaaminen

Seka taajuusmuuttajan ettd jddhdytysnesteen on oltava huoneenldmpdisia ennen
jaéhdytyskierron tayttamista.

VAROITUS! Varmista, etta suurin sallittu kayttdpaine ei ylity. Sdada tarvittaessa
paine sopivalle tasolle tyhjentamalla ylimaarainen jaahdytysneste jarjestelmasta.

VAROITUS! Jaahdytyskierron ilmaaminen on erittain tarkeaa, ja se on tehtava
huolellisesti. Jadhdytyskierrossa olevat ilmakuplat saattavat heikentaa tai kokonaan
estaa jadhdysnesteen virtausta ja johtaa ylikuumenemiseen. Paasta ilma ulos
jaahdytysjarjestelmasta silloin, kun taytat jaahdytysnestetta, ja esimerkiksi aina
tehomoduulien vaihtamisen jalkeen.

Taajuusmuuttajakokoonpanot ACS800-1007LC-jaahdytysyksikén kanssa

Noudata ACS800-1007LC Nestejaéhdytysyksikkd, Kayttdjan opas
-oppaan (3AFE68829909) taytto- ja ilmausohijeita.

Taajuusmuuttajakokoonpanot, joissa on asiakkaan jadhdytysyksikko

Huomaa:

Kokoonpanon ilmanpoistoventtiileja kaytetdan ainoastaan ilman poistamiseen
jaaéhdytyskierrosta, jotta se voidaan korvata jadhdytysnesteella. Varsinaiseen
jarjestelman ilmaamiseen on kaytettava ulkoista ilmanpoistoventtiilia, joka on
asennettu jadhdytyskierron korkeimpaan kohtaan. Kaytannallisin venttiilin
sijoituspaikka on jaahdytysyksikko tai sen lahiymparisto.

Noudata jaahdytysyksikdn valmistajan ohjeita. Kiinnita erityisesti huomiota
pumppujen asianmukaiseen tayttdmiseen ja ilmaamiseen. Pumppujen
kayttaminen tyhjina voi vahingoittaa niita.

Propeeniglykolia ei saa tyhjentda viemariverkkoon.

Avaa jaahdytysyksikon ilmanpoistoventtiili.
Avaa tulo-, poisto- ja ilmanpoistoventtiilit yndesta taajuusmuuttajakentasta.

Veda ilmanpoistoletkut sankoihin tai muihin sopiviin sailidihin. Pidenna
vakioletkuja tarvittaessa.

Tayta kierto jaahdytysnesteella. Lisatietoja jaahdytysnesteesta on jaljempana.

Kun taajuusmuuttajayksikkd on taytetty, taajuusmuuttajakentan poistoletkusta
alkaa virrata jadhdytysnestetta. Anna jaahdytysainetta valua hieman ulos, ennen
kuin suljet ilmanpoistoventtiilin.

Sulje taajuusmuuttajakentan tulo-, poisto- ja ilmanpoistoventtiilit.

Toista vaiheet 2—6 kaikille kokoonpanon taajuusmuuttajakentille.

Sisdinen jadhdytyskierto
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8. Avaa kaikki taajuusmuuttajakenttien tulo- ja poistoventtiilit. Paasta kaikki
jarjestelmassa jaljella oleva ilma pois jaahdytysyksikon ilmanpoistoventtiilin
kautta.

9. Sulje jaahdytysyksikdn ilmanpoistoventtiili.

10. Jatka jddhdytysaineen tayttamista, kunnes peruspaine on 100...150 kPa.
11. Paasta mahdollinen ilma ulos avaamalla pumpun ilmanpoistoventtiili.

12. Tarkista paine uudelleen ja lisda jadhdytysnestetta tarvittaessa.

13. Kaynnista jaahdytysnestepumppu. Paasta kaikki jarjestelmassa jaljella oleva
ilma pois jaahdytysyksikén ilmanpoistoventtiilin kautta.

14. Pysayta pumppu tai esta jaahdytysnesteen virtaus venttiililla yhden tai kahden
minuutin jalkeen.

15. Tarkista paine uudelleen ja lisda jadhdytysnestetta tarvittaessa.

16. Toista vaiheet 13—15 muutaman kerran, kunnes kaikki ilma on poistunut
jaaéhdytyskierrosta. Selvita, onko kierrossa viela ilmaa, kuulostelemalla
hyrisevaa aanta ja/tai tunnustelemalla, varahtelevatko putket.

Sisaisen jaahdytyskierron tyhjentaminen

Sisadinen jaahdytyskierto voidaan tyhjentaa jokaisessa kentdssa olevien tyhjennys-
venttiilien kautta. Kenttien tehomoduulit voidaan tyhjentaa tyhjentamatta koko
sisaista jaahdytyskiertoa.

VAROITUS! Sisaisessa jaahdytyskierrossa voi olla lamminta korkeapaineista
jaéhdytysnestetta. Jadhdytyskiertoa ei saa kasitelld ennen kuin painetta on
pienennetty pysayttamalla pumput ja tyhjentamalla jaahdytysneste.

1. Veda poisto- ja tyhjennysletkut sankoihin tai muihin sopiviin sailidihin. Pidenna
vakioletkuja tarvittaessa.

Huomautus: Propyleeniglykolia ei saa tyhjentaa viemariverkkoon.

2. Avaa poistoventtiilit ja paasta ilmaa nesteen tilalle.
3. Kuivaa tarvittaessa putket 6ljyttdomalla, alle 6 baarin paineilmalla.

4. Jos taajuusmuuttajaa on tarkoitus varastoida alle 0 °C:n [Ampdtiloissa
* kuivaa jaahdytyskierto ilmalla
« tayta jaadhdytyskierto veden, korroosionestoaineen ja DOW Propylene Glycol
-propyleeniglykolin sekoituksella jaliempana kohdassa Jaatymisen- ja
korroosionesto olevien ohjeiden mukaan
* tyhjenna jaahdytyskierto uudelleen.

Siséinen jaéhdytyskierto
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Korroosionestoaineen lisaaminen

Lisaa sisaiseen kiertoon korroosionestoainetta joka toinen vuosi. Lisattdva maara on
0,5 prosenttia kierron koko jadhdytysnestemaarasta. Kayta esimerkiksi Cortec VCI-
649 -ainetta (valmistaja Cortec Corporation: www.cortecvci.com).

Tekniset ominaisuudet

Lampadotilarajat
Kayttoympariston lampétila: Katso luku Tekniset tiedot.
Jadhdytysnesteen pienin sallittu sisaanmenolampaétila: Tiivistyminen ei ole
sallittu. Jadhdytysnesteen pienin sallittu [ampdtila, jolla tiivistyminen valtetdan

(1 baarin ilmanpaineella), on kuvattu seuraavassa suhteellisen ilmankosteuden (¢)
ja kayttoympariston lampétilan (Tj,,5) funktiona.

Tiima Pienin Tjééhdytysneste(oc)

(°c) 0=95% | 0=80% | 0=65% | 06=50% | 0=40%
5 4,3 1,9 -0,9 -4,5 -7,4
10 9,2 6,7 3,7 -0,1 -3,0
15 14,2 11,5 8,4 4,6 1,5
20 19,2 16,5 13.2 9.4 6,0
25 241 21,4 17,9 13,8 10,5
30 29,1 26,2 22,7 18,4 15,0
35 34,1 31,1 274 23,0 19,4
40 39,0 35,9 32,2 27,6 23,8
45 44,0 40,8 36,8 32,1 28,2
50 49,0 45,6 41,6 36,7 32,8
55 53,9 50,4 46,3 42,2 371

Esimerkki:

Jadhdytysnesteen suurin sallittu sisddnmenolampdatila taajuusmuuttajassa

Ei sallittu vakiona, jadhdytysnesteen lampétilan on oltava vahintadan

5 °C. Ota yhteys ABB Oy:n edustajaan, jos laitteen jadhdytysnesteen
lampdtilan on oltava alle 5 °C.

liman lampétilan ollessa 45 °C ja suhteellisen kosteuden 65 %
jaadhdytysnesteen lampdtila ei saa olla alle +36,8 °C.

Taajuusmuuttaja, jossa on lisdvarusteena saatava nestejaahdytysyksikko (+C140 tai

+C141):

+ 38 °C, kun taajuusmuuttajan lahtdkapasiteetti ei ole alentunut
« 38...45 °C, kun taajuusmuuttajan Iahtokapasiteetti on alentunut prosentin verran

yhden celsiusasteen lampdtilanousua kohti.
Taajuusmuuttaja, jossa ei ole lisdvarusteena saatavaa nestejaahdytysyksikkoa:

* 42 °C, kun taajuusmuuttajan lahtdkapasiteetti ei ole alentunut
+ 42...48 °C, kun taajuusmuuttajan lahtokapasiteetti on alentunut prosentin verran

yhden celsiusasteen lampdtilanousua kohti.
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Suurin sallittu sisaanmenolampdatilan vaihtelu: 4 °C

Suurin sallittu lampétilan nousu: 13 °C; maaraytyy massavirran mukaan.

Painerajat

Peruspaine: 100...150 kPa (suositus); 200 kPa (enintdan). “Peruspaineella”
tarkoitetaan jarjestelman painetta verrattuna ilmanpaineeseen, kun jddhdytyskierto
on taytetty jadhdytysnesteella.

liman vastapaine paisuntasailiossa: 40 kPa
Suurin sallittu mitoituspaine: 600 kPa
Pienin sallittu paine-ero: 100/120 kPa (hydrostaattinen)

Suurin sallittu paine-ero: 250 kPa

Veden laatu

Vesijohtovesi

Vesijohtoveden kaytt6 on sallittu seuraavasti: Vesijohtoveden on taytettava
talousveden laadulle asetetut Neuvoston direktiivin 98/83/EY (3/11/98) vaatimukset.
Jarjestelmassa on kaytettava Cortec VCI-649 -korroosionestoainetta (0,5 prosenttia
tilavuudesta) .

pH-arvo 6...9

Kloridi < 50 mgl/l

Sulfaatti <100 mg/l

Liuenneet hiukkaset < 200 mg/l, saostumia ei sallittu +57 °C:n
lampdtilassa

Kokonaiskovuus, CaCO4 <250 mgl/l

Johtavuus <400 uS/cm (vastaava resistanssi >
2 500 ohm/cm)

Veden on oltava puhdasta kiintoaineista.

Jaatymisen- ja korroosionesto

Jaatymisenestoon voidaan kayttaa vesi-glykoliliuosta. Glykolin on oltava puhdasta
Dow Propylene Glycol -glykolia (CAS-numero: 57-55-6, saatavana The Dow
Chemical Companysta, www.dow.com).

Lisaa jaahdytysnesteeseen korroosionestoainetta joka toinen vuosi. Lisattava maara
on 0,5 prosenttia kierron koko jadhdytysnestemaarasta. Kayta esimerkiksi Cortec
VCI-649 -ainetta (valmistaja Cortec Corporation: www.cortecvci.com).

Siséinen jaéhdytyskierto
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Glykolipitoisuus

Oheisessa kaaviossa on kuvattu glykolipitoisuus painoprosentteina
kayttéympariston/varaston lampétilan T mukaan.

Glykolipitoisuus, % (paino)
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VAROITUS! Kaytto alle 0 °C:n lampétilassa ei ole sallittu edes jaatymisenesto-
aineen kanssa.

Huomautus: Jos kiertoon lisataan yli 25 prosenttia DOW Propylene Glycol -glykolia,
painehavio jarjestelmassa kasvaa. Riittdvaan virtaukseen tarvitaan yli 150 kPa:n
kayttopaine.

Materiaalit

Sisadisessa jaahdytyskierrossa kaytetyt materiaalit on lueteltu seuraavassa.
Huomaa: Nama ovat myds ainoat materiaalit, joita ulkoisessa jaahdytyskierrossa on
mahdollista kayttaa.

* Ruostumaton teras AISI 316L (UNS 31603)
* Suurlujuusseostettu alumiini
* Muovit, kuten PA, PEX ja PTFE
Huomautus: PVC-letkut eivat sovi kaytettavaksi jdatymisenestoaineen kanssa.
»  Kumitiivisteet (NBR, nitriilikumi)

VAROITUS! Jos ulkoisia putkia liitetaan sisaiseen jaahdytyskiertoon, on kaytettava

A vain ylld mainittuja materiaaleja. Kuparia ja pronssia ei saa kayttaa missaan
olosuhteissa. Pienikin kuparin liukeneminen voi aiheuttaa kuparin saostumisen
alumiinin pinnalle ja sen seurauksena galvaanisen korroosion. Nestejaahdytys-
jarjestelma ei saa sisaltaa sinkkia (esimerkiksi sinkittyja putkia), silla sinkki reagoi
korroosionestoaineen kanssa.

Jos tehtaassa kaytetdan tavallisia rautaputkia tai valurautavarusteita (esimerkiksi
moottorin kotelo), jarjestelmien erottamiseen on kaytettava nestejaahdytysyksikkoa,
jossa on lammonvaihdin (kuten ACS800-1007LC).
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Yleista
Tama luku sisaltaa taajuusmuuttajan tekniset tiedot, kuten nimellisarvot, runkokoot
ja tekniset vaatimukset, CE-merkinnan ja muiden merkintojen tayttamista koskevat
vaatimukset seka takuutiedot.
Nimellisarvot
Seuraavassa taulukossa on taajuusmuuttajan nimellisarvot 50 Hz:n sy6tolla.
Symbolit on selitetty taulukon jalkeen.
Taajuusmuuttajan Nimellisarvot Ei ylikuormitusta Normaali kaytto Raskas kaytto
tyyppi Icont.max Imax Pcontmax IZN PN IZhd Phd
A (AC) A kW A kW A kW
Uy =400V
ACS800-17LC-0110-3 159 251 90 153 90 119 55
ACS800-17LC-0140-3 205 251 110 197 110 153 75
ACS800-17LC-0170-3 240 335 132 230 132 180 90
ACS800-17LC-0200-3 295 437 160 283 160 221 132
ACS800-17LC-0260-3 377 512 200 362 200 282 160
ACS800-17LC-0350-3 500 674 250 480 250 374 200
ACS800-17LC-0430-3 625 837 355 600 355 468 250
ACS800-17LC-0580-3 835 1037 500 802 450 625 355
ACS800-17LC-0870-3 1250 1590 710 1200 710 935 500
ACS800-17LC-1130-3 1635 1994 900 1570 900 1223 710
ACS800-17LC-1680-3 2430 2941 1400 2333 1400 1818 1000
ACS800-17LC-2220-3 3210 3906 1 800 3082 1800 2 401 1400
ACS800-17LC-3300-3 4765 5799 2800 4 574 2400 3 564 2000
Uy =500V
ACS800-17LC-0120-5 139 232 90 133 75 104 55
ACS800-17LC-0170-5 191 252 132 183 110 143 90
ACS800-17LC-0210-5 238 335 160 228 160 178 110
ACS800-17LC-0250-5 290 430 200 278 160 217 132
ACS800-17LC-0310-5 355 515 200 341 200 266 160
ACS800-17LC-0410-5 475 673 315 456 315 355 200
ACS800-17LC-0520-5 595 838 400 571 400 445 315
ACS800-17LC-0690-5 795 1042 560 763 500 595 400
ACS800-17LC-1030-5 1190 1589 800 1142 800 890 630
ACS800-17LC-1350-5 1560 1996 1000 1498 1000 1167 800
ACS800-17LC-2000-5 2310 2943 1600 2218 1600 1728 1200
ACS800-17LC-2640-5 3050 3885 2000 2928 2000 2281 1600
ACS800-17LC-3930-5 4 540 5801 3200 4 358 3200 3396 2800

Tekniset tiedot




140

Taajuusmuuttajan Nimellisarvot Ei ylikuormitusta Normaali kaytto Raskas kaytto
tyyppi Icont.max Imax Pcontmax I2N PN I2hd Phd
A (AC) A kw A kW A kw
Uy=690V
ACS800-17LC-0130-7 106 137 110 102 90 79 75
ACS800-17LC-0170-7 139 206 132 133 132 104 90
ACS800-17LC-0210-7 179 265 200 172 160 134 132
ACS800-17LC-0280-7 237 386 250 228 200 177 160
ACS800-17LC-0390-7 330 604 315 317 315 247 250
ACS800-17LC-0470-7 395 604 400 379 355 295 250
ACS800-17LC-0630-7 530 872 560 509 500 396 400
ACS800-17LC-0950-7 795 1344 800 763 710 595 630
ACS800-17LC-1240-7 1040 1710 1000 998 1000 778 800
ACS800-17LC-1840-7 1540 2538 1600 1478 1400 1152 1200
ACS800-17LC-2430-7 2035 3350 2000 1954 2000 1522 1600
ACS800-17LC-3620-7 3025 4974 3200 2904 2800 2263 2400
ACS800-17LC-4630-7 3878 5802 4000 3723 3600 2901 2800
ACS800-17LC-5300-7 4432 6 630 4 400 4 255 4 000 3315 3200
ACS800-17LC-5960-7 4 986 7 460 5200 4787 4800 3730 3600
PDM 00430970
Maaritelmat

Nimellisarvot
Jatkuva lahtovirta (rms). Ei ylikuormitettavuutta 45 °C:n lampdtilassa.

Suurin sallittu 1&htdvirta. 10 sekuntia kdynnistyksen aikana, muulloin niin kauan kuin
taajuusmuuttajan lampétila sallii.

Tyypilliset arvot: Ei ylikuormitusta

Peontmax Tyypillinen moottoriteho. Tehoarvot patevéat useimpiin IEC 34 -moottoreihin
nimellisjannitteella (400, 500 tai 690 V).

Tyypilliset arvot: Normaali kaytté (10 %:n ylikuormitettavuus)

Ion Jatkuva virta (rms). 10 prosentin ylikuormitus sallittu minuutin ajan 5 minuutin valein.

P Tyypillinen moottoriteho. Tehoarvot patevat useimpiin IEC 34 -moottoreihin nimellis-
jannitteelld (400, 500 tai 690 V).

Tyypilliset arvot: Raskas kaytto (50 %:n ylikuormitettavuus)

Iong Jatkuva virta (rms). 50 prosentin ylikuormitus sallittu minuutin ajan 5 minuutin valein.

= Tyypillinen moottoriteho. Tehoarvot patevat useimpiin IEC 34 -moottoreihin nimellis-
jannitteelld (400, 500 tai 690 V).

Icont.max

Imax

Kuormitettavuus

Kuormitettavuus (virta ja teho) pienenee, kun asennuspaikan korkeus on yli 1 000 metria tai kun
kayttdymparistdn lampétila on yli 45 °C.

Lé&mpétilakerroin

Kun lampétila on +45...55 °C, kuormitettavuus pienenee 0,5 % jokaista 1 °C:ta kohden. Lahtovirta
lasketaan kertomalla taulukossa annettu virta [ampdétilakertoimella.

Esimerkki Jos kayttdympariston lampdtila on 55 °C, lampétilakerroin on 100 % — 0,5 :% -10°C =
95 % tai 0,95. Lahtdvirta on siten 0,95 x Ioy tai 0,95 X Ioont max- c
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Kun korkeus on 1 000...4 000 m merenpinnan ylapuolella, kuormitettavuus pienenee 0,5 % jokaista
100 m:& kohden. Kayta tarkempaan mitoitukseen tietokoneen DriveSize-tydkalua. Jos asennuspaikan
korkeus on yli 2 000 m merenpinnan ylapuolella, ota yhteys ABB:n paikalliseen edustajaan.

Tyyppivastaavuustaulukko

Taajuusmuuttajan Runkokoot Syottomoduulit Vaihtosuuntaajamoduulit
tyyppi (syottd + Mii- | Tyyppi Mai- | Tyyppi

vaihtosuuntaaja) | ra ra
Uy=400V
ACS800-17LC-0110-3 | R7i+R7i 1 |ACS800-104LC-0120-3 1 |ACS800-104LC-0120-3
ACS800-17LC-0140-3 |R7i+R7i 1 |ACS800-104LC-0150-3 1 |ACS800-104LC-0150-3
ACS800-17LC-0170-3 | R7i+R7i 1 |ACS800-104LC-0170-3 1 |ACS800-104LC-0170-3
ACS800-17LC-0200-3 | R7i+R7i 1 |ACS800-104LC-0210-3 1 |ACS800-104LC-0210-3
ACS800-17LC-0260-3 | R8i+R8i 1 |ACS800-104LC-0310-3+E205 | 1 |ACS800-104LC-0310-3+E205
ACS800-17LC-0350-3 | R8i+R8i 1 |ACS800-104LC-0390-3+E205 | 1 |ACS800-104LC-0390-3+E205
ACS800-17LC-0430-3 | R8i+R8i 1 |ACS800-104LC-0470-3+E205 | 1 |ACS800-104LC-0470-3+E205
ACS800-17LC-0580-3 | R8i+R8i 1 |ACS800-104LC-0620-3+E205 | 1 |ACS800-104LC-0620-3+E205
ACS800-17LC-0870-3 | 2xR8i+2xR8i 2 |ACS800-104LC-0470-3+E205| 2 |ACS800-104LC-0470-3+E205
ACS800-17LC-1130-3 | 2xR8i+2xR8i 2 |ACS800-104LC-0620-3+E205| 2 |ACS800-104LC-0620-3+E205
ACS800-17LC-1680-3 | 3xR8i+3xRS8i 3 |ACS800-104LC-0620-3+E205 | 3 |ACS800-104LC-0620-3+E205
ACS800-17LC-2220-3 | 4xR8i+4xR8i 4 |ACS800-104LC-0620-3+E205| 4 |ACS800-104LC-0620-3+E205
ACS800-17LC-3300-3 | 6xR8i+6xRS8i 6 |ACS800-104LC-0620-3+E205| 6 |ACS800-104LC-0620-3+E205
Uy =500 V
ACS800-17LC-0120-5 |R7i+R7i 1 |ACS800-104LC-0140-5 1 |ACS800-104LC-0140-5
ACS800-17LC-0170-5 |R7i+R7i 1 |ACS800-104LC-0170-5 1 |ACS800-104LC-0170-5
ACS800-17LC-0210-5 |R7i+R7i 1 |ACS800-104LC-0220-5 1 |ACS800-104LC-0220-5
ACS800-17LC-0250-5 |R7i+R7i 1 |ACS800-104LC-0260-5 1 |ACS800-104LC-0260-5
ACS800-17LC-0310-5 | R8i+R8i 1 |ACS800-104LC-0380-5+E205 | 1 |ACS800-104LC-0380-5+E205
ACS800-17LC-0410-5 |R8i+R8i 1 |ACS800-104LC-0470-5+E205 | 1 |ACS800-104LC-0470-5+E205
ACS800-17LC-0520-5 |R8i+R8i 1 |ACS800-104LC-0550-5+E205 | 1 |ACS800-104LC-0550-5+E205
ACS800-17LC-0690-5 |R8i+R8i 1 |ACS800-104LC-0730-5+E205 | 1 |ACS800-104LC-0730-5+E205
ACS800-17LC-1030-5 | 2xR8i+2xRS8i 2 |ACS800-104LC-0550-5+E205 | 2 |ACS800-104LC-0550-5+E205
ACS800-17LC-1350-5 |2xR8i+2xRS8i 2 |ACS800-104LC-0730-5+E205| 2 |ACS800-104LC-0730-5+E205
ACS800-17LC-2000-5 |3xR8i+3xRS8i 3 |ACS800-104LC-0730-5+E205| 3 |ACS800-104LC-0730-5+E205
ACSB800-17LC-2640-5 |4xR8i+4xRS8i 4 |ACS800-104LC-0730-5+E205 | 4 |ACS800-104LC-0730-5+E205
ACS800-17LC-3930-5 | 6xR8i+6xR8i 6 |ACS800-104LC-0730-5+E205| 6 |ACS800-104LC-0730-5+E205
Uy =690V
ACS800-17LC-0130-7 |R7i+R7i 1 |ACS800-104LC-0130-7 1 |ACS800-104LC-0130-7
ACS800-17LC-0170-7 |R7i+R7i 1 |ACS800-104LC-0190-7 1 |ACS800-104LC-0190-7
ACS800-17LC-0210-7 |R7i+R7i 1 |ACS800-104LC-0240-7 1 |ACS800-104LC-0240-7
ACS800-17LC-0280-7 | R8i+R8i 1 |ACS800-104LC-0310-7+E205 | 1 |ACS800-104LC-0310-7+E205
ACS800-17LC-0390-7 | R8i+R8i 1 |ACS800-104LC-0480-7+E205 | 1 |ACS800-104LC-0480-7+E205
ACS800-17LC-0470-7 |R8i+R8i 1 |ACS800-104LC-0550-7+E205 | 1 |ACS800-104LC-0480-7+E205
ACS800-17LC-0630-7 | R8i+R8i 1 |ACS800-104LC-0700-7+E205 | 1 |ACS800-104LC-0700-7+E205
ACS800-17LC-0950-7 | 2xR8i+2xRS8i 2 |ACS800-104LC-0550-7+E205 | 2 |ACS800-104LC-0550-7+E205
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Taajuusmuuttajan Runkokoot Syottomoduulit Vaihtosuuntaajamoduulit
tyyppi (syottd + Maa- | Tyyppi Ma3- | Tyyppi
vaihtosuuntaaja) | ra ra

ACS800-17LC-1240-7 | 2xR8i+2xR8i 2 | ACS800-104LC-0700-7+E205| 2 |ACS800-104LC-0700-7+E205
ACS800-17LC-1840-7 |3xR8i+3xR8i 3 | ACS800-104LC-0700-7+E205| 3 |ACS800-104LC-0700-7+E205
ACS800-17LC-2430-7 |4xR8i+4xR8i 4 |ACS800-104LC-0700-7+E205| 4 |ACS800-104LC-0700-7+E205
ACS800-17LC-3620-7 |6xR8i+6xR8i 6 |ACS800-104LC-0700-7+E205| 6 |ACS800-104LC-0700-7+E205
ACS800-17LC-4630-7 | 8xR8i+7xR8i 8 |ACS800-104LC-0700-7+E205| 7 |ACS800-104LC-0700-7+E205
ACS800-17LC-5300-7 |9xR8i+8xR8i 9 |ACS800-104LC-0700-7+E205| 8 |ACS800-104LC-0700-7+E205
ACS800-17LC-5960-7 | 10xR8i+9xR8i 10 |ACS800-104LC-0700-7+E205| 9 |ACS800-104LC-0700-7+E205

PDM 00430970

Yksivaiheiset jarrukatkojat (lisavaruste +D150) ja -vastukset (lisdavaruste

+D151)
Taajuusmuuttajan tyyppi Jarrukatkojan tyyppi Jarruvastukset
Tyyppi In (rms) Vastus

A Ohm
Uy=690V
ACS800-17LC-0130-7 NBRW-669C SAFUR200F500 107 2,72
ACS800-17LC-0170-7 NBRW-669C SAFUR200F500 107 2,72
ACS800-17LC-0210-7 NBRW-669C SAFUR200F500 107 2,72
ACS800-17LC-0280-7 NBRW-669C SAFUR200F500 107 2,72
ACS800-17LC-0390-7 NBRW-669C SAFUR200F500 107 2,72
ACS800-17LC-0470-7 NBRW-669C SAFUR200F500 107 2,72
ACS800-17LC-0630-7 2xNBRW-669C 2xSAFUR200F500 214 1,36
ACS800-17LC-0950-7 - - - -
ACS800-17LC-1240-7 - - - -
ACS800-17LC-1840-7 - - - -
ACS800-17LC-2430-7 - - - -
ACS800-17LC-3620-7 - - - -
ACS800-17LC-4630-7 - - - -
ACS800-17LC-5300-7 - - - -
ACS800-17LC-5960-7 - - - -
Kolmivaiheiset jarruyksikot (lisavaruste +D152)
Taajuusmuuttajan tyyppi | Jarruyksikon tyyppi Ipc (rms) Vastus Kentén leveys*

A Ohm mm

Uy=400V
ACS800-17LC-0110-3 ACS800-607LC-0250-3 155 3x3,5 400/700
ACS800-17LC-0140-3 ACS800-607LC-0250-3 155 3x3,5 400/700
ACS800-17LC-0170-3 ACS800-607LC-0250-3 155 3%3,5 400/700
ACS800-17LC-0200-3 ACS800-607LC-0250-3 155 3%x3,5 400/700
ACS800-17LC-0260-3 ACS800-607LC-0250-3 155 3x3,5 400/700
ACS800-17LC-0350-3 ACS800-607LC-0250-3 155 3%3,5 400/700
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Taajuusmuuttajan tyyppi | Jarruyksikon tyyppi Ipc (rms) Vastus Kentan leveys*
A Ohm mm
ACS800-17LC-0430-3 ACS800-607LC-0500-3 310 3x1,7 400/700
ACS800-17LC-0580-3 ACS800-607LC-0500-3 310 3x1,7 400/700
ACS800-17LC-0870-3 - - - -
ACS800-17LC-1130-3 - - - -
ACS800-17LC-1680-3 - - - -
ACS800-17LC-2220-3 - - - -
ACS800-17LC-3300-3 - - - -
Uy =500V
ACS800-17LC-0120-5 ACS800-607LC-0310-5 155 3x4,3 400/700
ACS800-17LC-0170-5 ACS800-607LC-0310-5 155 3x4,3 400/700
ACS800-17LC-0210-5 ACS800-607LC-0310-5 155 3x%4,3 400/700
ACS800-17LC-0250-5 ACS800-607LC-0310-5 155 3x4,3 400/700
ACS800-17LC-0310-5 ACS800-607LC-0310-5 155 3x4,3 400/700
ACS800-17LC-0410-5 ACS800-607LC-0310-5 155 3x4,3 400/700
ACS800-17LC-0520-5 ACS800-607LC-0630-5 310 3x2,2 400/700
ACS800-17LC-0690-5 ACS800-607LC-0630-5 310 3x2,2 400/700
ACS800-17LC-1030-5 - - - -
ACS800-17LC-1350-5 - - - -
ACS800-17LC-2000-5 - - - -
ACS800-17LC-2640-5 - - - -
ACS800-17LC-3930-5 - - - -
Uy =690V
ACS800-17LC-0130-7 ACS800-607LC-0430-7 155 3x6 400/700
ACS800-17LC-0170-7 ACS800-607LC-0430-7 155 3x6 400/700
ACS800-17LC-0210-7 ACS800-607LC-0430-7 155 3x6 400/700
ACS800-17LC-0280-7 ACS800-607LC-0430-7 155 3x6 400/700
ACS800-17LC-0390-7 ACS800-607LC-0430-7 155 3x6 400/700
ACS800-17LC-0470-7 ACS800-607LC-0430-7 155 3x6 400/700
ACS800-17LC-0630-7 ACS800-607LC-0870-7 310 3x3 400/700

ACS800-17LC-0950-7

ACS800-17LC-1240-7

ACS800-17LC-1840-7

ACS800-17LC-2430-7

ACS800-17LC-3620-7

ACS800-17LC-4630-7

ACS800-17LC-5300-7

ACS800-17LC-5960-7

* ensimmainen arvo on yksikdille, joissa lahtokaapelointi alhaalta, toinen yksikéille, joissa
lahtokaapelointi ylhaalta
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Sulakkeet

Huomaa:

* limoitettua suurempia sulakkeita ei saa kayttaa.

* Muiden valmistajien sulakkeita voi kayttaa, jos ne vastaavat nimellisarvoja.

» Suositellut sulakkeet on tarkoitettu haaroituskytkentasuojaukseen NEC-
vaatimuksia noudattaen ja UL-vaatimusten mukaisesti.

Paapiirin AC-sulakkeet

Taajuusmuuttajan tyyppi | Tulovirta AC-sulaketiedot (aR, IEC- ja UL-hyvéaksytty)
Maara Bussmann ‘ Ferraz Shawmut
Un=400V
ACS800-17LC-0110-3 144 3 170M4409 -
ACS800-17LC-0140-3 186 3 170M4411 PC31UD69V350TF
ACS800-17LC-0170-3 218 3 170M4411 PC31UD69V350TF
ACS800-17LC-0200-3 269 3 170M4413 PC31UD69V450TF
ACS800-17LC-0260-3 341 3 170M4415 PC31UD69V550TF
ACS800-17LC-0350-3 454 3 170M5413 PC32UD69V700TF
ACS800-17LC-0430-3 567 3 170M5415 PC32UD69VO00TF
ACS800-17LC-0580-3 756 3 170M7059 PC33UD69V1250TF
ACS800-17LC-0870-3 1134 3 170M7059 PC33UD69V1250TF
ACS800-17LC-1130-3 1482 3 170M7062 PC44UD75V20CTQ
ACS800-17LC-1680-3 2200 3 170M7063 PC44UD70V25CTQ
ACS800-17LC-2220-3 2903 6 170M7062 PC44UD75V20CTQ
ACS800-17LC-3300-3 4309 6 170M7063 PC44UD70V25CTQ
Un=500V
ACS800-17LC-0120-5 126 3 170M4409 -
ACS800-17LC-0170-5 173 3 170M4411 PC31UD69V350TF
ACS800-17LC-0210-5 216 3 170M4411 PC31UD69V350TF
ACS800-17LC-0250-5 264 3 170M4413 PC31UD69V450TF
ACS800-17LC-0310-5 324 3 170M4415 PC31UD69V550TF
ACS800-17LC-0410-5 432 3 170M5413 PC32UD69V700TF
ACS800-17LC-0520-5 540 3 170M5415 PC32UD69V900TF
ACS800-17LC-0690-5 720 3 170M7059 PC33UD69V1250TF
ACS800-17LC-1030-5 1080 3 170M7059 PC33UD69V1250TF
ACS800-17LC-1350-5 1411 3 170M7062 PC44UD75V20CTQ
ACS800-17LC-2000-5 2095 3 170M7063 PC44UD70V25CTQ
ACS800-17LC-2640-5 2765 6 170M7062 PC44UD75V20CTQ
ACS800-17LC-3930-5 4104 6 170M7063 PC44UD70V25CTQ
Un=690V
ACS800-17LC-0130-7 96 3 170M4409 -
ACS800-17LC-0170-7 126 3 170M4409 -
ACS800-17LC-0210-7 162 3 170M4409 -
ACS800-17LC-0280-7 216 3 170M4411 PC31UD69V350TF
ACS800-17LC-0390-7 300 3 170M4413 PC31UD69V450TF
ACS800-17LC-0470-7 360 3 170M4415 PC31UD69V550TF
ACS800-17LC-0630-7 480 3 170M5413 PC32UD69V700TF
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Taajuusmuuttajan tyyppi | Tulovirta AC-sulaketiedot (aR, IEC- ja UL-hyviksytty)
Maara Bussmann Ferraz Shawmut
ACS800-17LC-0950-7 720 3 170M7059 PC33UD69V1250TF
ACS800-17LC-1240-7 941 3 170M7060 PC33UD69V1400TF
ACS800-17LC-1840-7 1397 3 170M7062 PC44UD75V20CTQ
ACS800-17LC-2430-7 1843 6 170M7060 PC33UD69V1400TF
ACS800-17LC-3620-7 2736 6 170M7062 PC44UD75V20CTQ
ACS800-17LC-4630-7 3648 12 170M7060 PC33UD69V1400TF
ACS800-17LC-5300-7 4104 9 170M7062 PC44UD75V20CTQ
ACS800-17LC-5960-7 4 560 15 170M7060 PC33UD69V1400TF

Paapiirin DC-sulakkeet

Taajuusmuuttajan Syottoyksikon 1ahto (IEC- ja UL- Vaihtosuuntaajan lahto (IEC- ja UL-
tyyppi hyvaksytty) hyvaksytty)
Maara ‘Bussmann |Ferraz Shawmut Maara |Bussmann ‘Ferraz Shawmut

Uy =400V

ACS800-17LC-0110-3 - - - - - -

ACS800-17LC-0140-3 - - - - - -

ACS800-17LC-0170-3 - - - - - -

ACS800-17LC-0200-3 - - - - - -

ACS800-17LC-0260-3 - - - - - -

ACS800-17LC-0350-3 - - - - - -

ACS800-17LC-0430-3 - - - - - -

ACS800-17LC-0580-3 - - - - - -

ACS800-17LC-0870-3 170M6415 | PC33UD69V1100TF 170M6415 |PC33UDG69V1100TF

ACS800-17LC-1130-3 170M6419 | PC73UD69V1600TF 170M6419 | PC73UDG9V1600TF

ACS800-17LC-1680-3 170M6419 | PC73UD6G9V1600TF 170M6419 | PC73UD69V1600TF

ol D
[o<X e NI o I

ACS800-17LC-2220-3 170M6419 | PC73UD69V1600TF 170M6419 | PC73UDG9V1600TF

ACS800-17LC-3300-3 170M6419 | PC73UD69V1600TF 170M6419 | PC73UDG9V1600TF

-
N
-
N

Uy =500V

ACS800-17LC-0120-5 - - - - - -

ACS800-17LC-0170-5 - - - - - -

ACS800-17LC-0210-5 - - - - - -

ACS800-17LC-0250-5 - - - - - -

ACS800-17LC-0310-5 - - - - - -

ACS800-17LC-0410-5 - - - - - -

ACS800-17LC-0520-5 - - - - - -

ACS800-17LC-0690-5 - - - - - -

ACS800-17LC-1030-5 170M6415 |PC33UD69V1100TF 170M6415 |PC33UD69V1100TF

ACS800-17LC-1350-5 170M6419 | PC73UD69V1600TF 170M6419 | PC73UDG9V1600TF

ACS800-17LC-2000-5 170M6419 | PC73UD69V1600TF 170M6419 | PC73UDG9V1600TF

oo e NI~ I -
ool e NI~ I -

ACS800-17LC-2640-5 170M6419 | PC73UD6G9V1600TF 170M6419 | PC73UD69V1600TF

ACS800-17LC-3930-5 170M6419 | PC73UD69V1600TF 170M6419 | PC73UDG9V1600TF

-
N
-
N

Uy =690V

ACS800-17LC-0130-7 - - - - - -

ACS800-17LC-0170-7 - - - - - -
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Taajuusmuuttajan Syottoyksikon 1ahto (IEC- ja UL- Vaihtosuuntaajan 1ahto (IEC- ja UL-
tyyppi hyvaksytty) hyvaksytty)

Maara |Bussmann |Ferraz Shawmut Maara |Bussmann |Ferraz Shawmut
ACS800-17LC-0210-7 - - - - - -
ACS800-17LC-0280-7 - - - - - -
ACS800-17LC-0390-7 - - - - - -
ACS800-17LC-0470-7 - - - - - -
ACS800-17LC-0630-7 - - - - - -
ACS800-17LC-0950-7 4 170M6546 |PC73UD13C800TF 4 170M6546 |PC73UD13C800TF
ACS800-17LC-1240-7 4 170M6549 |PC73UD10C11CTF 4 170M6549 |PC73UD10C11CTF
ACS800-17LC-1840-7 6 170M6549 |PC73UD10C11CTF 6 170M6549 |PC73UD10C11CTF
ACS800-17LC-2430-7 8 170M6549 | PC73UD10C11CTF 8 170M6549 |PC73UD10C11CTF
ACS800-17LC-3620-7 12 | 170M6549 |PC73UD10C11CTF 12 170M6549 |PC73UD10C11CTF
ACS800-17LC-4630-7 16 | 170M6549 |PC73UD10C11CTF 14 170M6549 |PC73UD10C11CTF
ACS800-17LC-5300-7 18 [170M6549 |PC73UD10C11CTF 16 170M6549 |PC73UD10C11CTF
ACS800-17LC-5960-7 20 |170M6549 |PC73UD10C11CTF 18 170M6549 |PC73UD10C11CTF

Mitat, painot ja vapaan tilan tarve

Seuraavassa taulukossa on annettu perusyksikon mitat. Luvussa Mitat on lisatietoja

kenttien leveyksisté ja korkeuksista yksikoissa, joihin on asennettu lisdvarusteita.

Yksikon ylapuolella taytyy olla 400 mm vapaata tilaa.

Taajuusmuuttajan tyyppi Korkeus Leveys Syvyys Paino
mm mm mm kg
Un=400V
ACS800-17LC-0110-3 2003 1200 644 950
ACS800-17LC-0140-3 2003 1200 644 950
ACS800-17LC-0170-3 2003 1200 644 950
ACS800-17LC-0200-3 2003 1200 644 950
ACS800-17LC-0260-3 2003 1200 644 1100
ACS800-17LC-0350-3 2003 1200 644 1100
ACS800-17LC-0430-3 2003 1200 644 1100
ACS800-17LC-0580-3 2003 1200 644 1400
ACS800-17LC-0870-3 2003 1900 644 1950
ACS800-17LC-1130-3 2003 1900 644 1950
ACS800-17LC-1680-3 2003 3100 644 3 000
ACS800-17LC-2220-3 2003 3200 644 3350
ACS800-17LC-3300-3 2003 5000 644 4 950
Un=500V
ACS800-17LC-0120-5 2003 1200 644 950
ACS800-17LC-0170-5 2003 1200 644 950
ACS800-17LC-0210-5 2003 1200 644 950
ACS800-17LC-0250-5 2003 1200 644 950
ACS800-17LC-0310-5 2003 1200 644 1100
ACS800-17LC-0410-5 2003 1200 644 1100
ACS800-17LC-0520-5 2003 1200 644 1100
ACS800-17LC-0690-5 2003 1200 644 1400
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Taajuusmuuttajan tyyppi Korkeus Leveys Syvyys Paino
mm mm mm kg
ACS800-17LC-1030-5 2003 1900 644 1950
ACS800-17LC-1350-5 2003 1900 644 1950
ACS800-17LC-2000-5 2003 3100 644 3 000
ACS800-17LC-2640-5 2003 3200 644 3350
ACS800-17LC-3930-5 2003 5000 644 4 950
Uy=690V
ACS800-17LC-0130-7 2003 1200 644 950
ACS800-17LC-0170-7 2003 1200 644 950
ACS800-17LC-0210-7 2003 1200 644 950
ACS800-17LC-0280-7 2003 1200 644 1100
ACS800-17LC-0390-7 2003 1200 644 1100
ACS800-17LC-0470-7 2003 1200 644 1100
ACS800-17LC-0630-7 2003 1200 644 1100
ACS800-17LC-0950-7 2003 1900 644 1950
ACS800-17LC-1240-7 2003 1900 644 1950
ACS800-17LC-1840-7 2003 2 400 644 2 350
ACS800-17LC-2430-7 2003 3200 644 3350
ACS800-17LC-3620-7 2003 4200 644 4 250
ACS800-17LC-4630-7 2003 6 200 644 6 150
ACS800-17LC-5300-7 2003 6 500 644 6 000
ACS800-17LC-5960-7 2003 7 400 644 7 500
Haviot, jaahdytystiedot ja melu
Taajuusmuuttajan Haviot Jaahdytystiedot Melu
tyyppi Phavis Phavis Phavis | Jadhdytys- | Massa- Painehéavio
(yhteensd) | (jadhdytys- | (ilma) nesteen virta
neste) maara
kw kW kW | I/min kPa dBA
Un=400V
ACS800-17LC-0110-3 5,1 5,0 0,1 10,3 41 100 59
ACS800-17LC-0140-3 7,1 7,0 0,1 10,3 41 100 59
ACS800-17LC-0170-3 6,7 6,6 0,1 10,3 41 100 59
ACS800-17LC-0200-3 7,7 7,5 0,1 10,3 41 100 59
ACS800-17LC-0260-3 12,4 12,2 0,2 10,3 41 100 59
ACS800-17LC-0350-3 14,6 14,3 0,3 10,3 41 100 59
ACS800-17LC-0430-3 17,4 17,1 0,3 10,3 41 100 59
ACS800-17LC-0580-3 22,1 21,7 0,4 11,1 41 100 59
ACS800-17LC-0870-3 33,3 32,6 0,7 16,6 79 100 62
ACS800-17LC-1130-3 43,2 42,3 0,9 16,6 79 100 62
ACS800-17LC-1680-3 64,4 63,1 1,3 26,1 116 100 64
ACS800-17LC-2220-3 84,5 82,8 1,7 29,9 152 100 65
ACS800-17LC-3300-3 125,3 122,8 2,5 44,6 226 100 67
Un=500V
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Taajuusmuuttajan Haviot Jaahdytystiedot Melu
tyyppi Pravis Phavis Pavis | Jadhdytys- | Massa- Painehavio
(vhteensd) | (jadhdytys- | (ilma) | nesteen virta
neste) maara
kW kW kW | I/min kPa dBA

ACS800-17LC-0120-5 4,8 4,7 0,1 10,3 41 100 59
ACS800-17LC-0170-5 6,5 6,4 0,1 10,3 41 100 59
ACS800-17LC-0210-5 71 7,0 0,1 10,3 41 100 59
ACS800-17LC-0250-5 8,3 8,2 0,1 10,3 41 100 59
ACS800-17LC-0310-5 12,7 12,4 0,3 10,3 41 100 59
ACS800-17LC-0410-5 14,8 14,5 0,3 10,3 41 100 59
ACS800-17LC-0520-5 17,2 16,9 0,3 10,3 41 100 59
ACS800-17LC-0690-5 21,9 21,4 0,5 11,1 41 100 59
ACS800-17LC-1030-5 32,9 32,2 0,7 16,6 79 100 62
ACS800-17LC-1350-5 42,9 42,0 0,9 16,6 79 100 62
ACS800-17LC-2000-5 64,1 62,8 1,3 26,1 116 100 64
ACS800-17LC-2640-5 84,0 82,0 2,0 29,9 152 100 65
ACS800-17LC-3930-5 124,6 122,1 2,5 44,6 226 100 67
Uy =690V

ACS800-17LC-0130-7 51 5,0 0,1 10,3 41 100 59
ACS800-17LC-0170-7 7,5 7,4 0,1 10,3 41 100 59
ACS800-17LC-0210-7 7,5 7.4 0,1 10,3 41 100 59
ACS800-17LC-0280-7 12,4 12,1 0,3 10,3 41 100 59
ACS800-17LC-0390-7 15,1 14,8 0,3 10,3 41 100 59
ACS800-17LC-0470-7 19,2 18,8 0,4 10,3 41 100 59
ACS800-17LC-0630-7 21,5 21,0 0,5 10,3 41 100 59
ACS800-17LC-0950-7 35,5 34,8 0,7 16,6 70 100 62
ACS800-17LC-1240-7 40,3 39,5 0,8 16,6 79 100 62
ACS800-17LC-1840-7 57,3 56,2 1.1 22,4 116 100 64
ACS800-17LC-2430-7 79,5 77,9 1,6 29,9 152 100 65
ACS800-17LC-3620-7 112,2 110,0 2,2 41,7 226 100 67
ACS800-17LC-4630-7 149,0 146,5 2,5 56,7 291 100 68
ACS800-17LC-5300-7 160,3 157,1 3,2 61,3 329 100 69
ACS800-17LC-5960-7 187,7 184,0 3,7 69,6 364 100 69

Sisaisen jaahdytyskierron tiedot
Katso luku Sisdinen jadhdytyskierto.
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Tiedot on jaettu osiin syottdmoduulien maaran ja koon mukaan. Lisatietoja
moduulien kaytosta eri taajuusmuuttajatyypeissa on kohdassa
Tyyppivastaavuustaulukko sivulla 7471. Kaapelit viedaan katkaisijakenttaan.

Syotto-
moduulit

Ruuvin koko

Kiristysmomentti

Kaapelien lapiviennit

1xR7i
1xR8i

M12

70 Nm

6 x @60 mm

2xR8i
3xR8i
4xR8i

M12

70 Nm

18 x @60 mm

6xR8i

10xR8i

M12

70 Nm

27 x @60 mm

Tuloliittimen mitat yksikbissé
R7i +R7i ja R8i+R8i

45 (1,8")

50 (2,0”)

Tuloliittimen mitat
600 mm levedssé katkaisijakentédssé

(1.6

40

O

13

O 0O

(0.5")

14

(0.8

25

(1.0"

50

(2.0")

(0.7

18

Syéttékiskon mitat

1 000 mm leve&ssé katkaisijakentdssé

")

(1.8

44.5

T
18 (0.7

"

(0.9

24 (0.9"

)

47 (1.9") 84 (3.3"

)

41 (1.9")

22.5
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Moottorikaapelin liittimen ja lapiviennin tiedot

Yksikot, joissa ei ole moottorilahtokenttaa (ei lisdvarustetta +H359)

Kun taajuusmuuttajassa ei ole moottorilahtdékenttaa, moottorikaapelit viedaan
vaihtosuuntaajamoduulikenttaan (-kenttiin).

Vaihtosuuntaaja-
yksikon kokoon-
pano

Kiskojen maara

Ruuvin koko

Kiristysmomentti

Kaapelien
lapiviennit

R7i, nxR8i

nx3

M12

70 Nm

n x [6 x @360 mm]

33 (1,3") 33 (1,3")

.5 (0,8")

O O

~

G

"

44.5 (1,8

O K &7

13 (0.5"

)

)

15.3 (0,6"

L&htbkiskon mitat
vaihtosuuntaajamoduulikentdsséa

n = vaihtosuuntaajamoduulien maara
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Yksikot, joissa on moottorilahtokentta (lisdvaruste +H359)

Vaihtosuuntaajayksikko
Kiskojen Ruuvin Kiristysmomentti Kaapelien lapiviennit
Moduulit AC3890-17LC- maars koko y p p
tyyppi
R7i, R8i, 2xR8i Kaikki 3 M12 70 Nm 9 x @60 mm tai 12 x
@60 mm (400 mm leveat
3xRa8i Kaikki 3 M12 70 Nm kentat)
4xR8i, 5xR8i 690 V 3 M12 70 Nm 12 x @60 mm
4xR8i 400 ja 500 V 2x%x3 M12 70 Nm 18 x @60 mm
5xR8i, 6xR8i 400 ja 500 V 2x%x3 M12 70 Nm 2 x (12 x @60 mm)
6%R8i, 7xR8i 690 V 2x%x3 M12 70 Nm 18 x @60 mm
8xR8i, 9xR8i 690 V 2x3 M12 70 Nm 2 x (12 x @60 mm)
. 12 x @60 mm +
10xR8i 690 V 3+(2x3) M12 70 Nm 18 x @60 mm
S 20 20 20 e Lahtbkiskon mitat 300 mm leveédsséa
moottorildhtokentdssé
~
5 O O O G
= 13 (0.51") 10pcs ,@W 2
= O O O O ‘L =
L&htbkiskon mitat L&htbkiskon mitat
400 mm levedssé moottorildhtékentédsséa 600 mm levedssé moottorildhtékentdssd
i 42 (1.65") 50 50 50 50 50 (1.97"Y) 50 (1.97") 50, 50 50 50 75 (2.95" i
7 N
- © —=
R D1 O Q\ O O O ? o o © O © [ ) ~
= [ ~
E N -
- 13 24pcs Z
= 13 (0.51") I2PCS ©

Vastuskaapelin liittimen ja lapiviennin tiedot

Lisatietoja on ACS800-607LC 3-vaiheisten jarruyksikkdjen laiteoppaassa
(BAFE68835861) tai ACW 621 Braking Chopper Sections User’s Manual -oppaassa
(3BFE64314874 [englanninkielinen]).

Ohjauskaapeleiden liitinten ja lapivientien tiedot

Lisatietoja on kohdassa Oletusarvoiset I/O-ohjauskytkennét sivulla 99. Jokaisessa
syotto- ja vaihtosuuntaajamoduulikentassa on yksi EMI-suojan johtava tyynyn
l&pivienti.
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Sahkoverkon tekniset tiedot

Jannite (Uy)

Oikosulkukestoisuus
(IEC60439-1)

Oikosulkuvirran suojaus
(UL 508A)

Oikosulkuvirran suojaus
(CSA C22.2 No. 14-05)

Taajuus
Epasymmetria
Jannitealenemat
Tehokerroin

Harmoninen saré

380/400/415 V AC 3-vaiheinen £ 10 % 400 V AC -laitteille
380/400/415/440/460/480/500 V AC 3-vaiheinen * 10 % 500 V AC -laitteille
525/550/575/600/660/690 V AC 3-vaiheinen + 10 % 690 V AC -laitteille

Yksikét, joissa ei ole maadoituskytkinta: Suurin mahdollinen oikosulkuvirta on 65 kA,
kun suojauksena on sulaketaulukossa ilmoitetut sulakkeet.

Yksikot, joissa on maadoituskytkin: Suurin mahdollinen oikosulkuvirta on 50 kA,
kun suojauksena on sulaketaulukossa ilmoitetut sulakkeet.

Taajuusmuuttaja sopii kaytettavaksi verkossa, joka pystyy sy6ttdmaan enintaan
100 000 rms:n symmetrista virtaa jannitteen ollessa enimmilldan 600 V,

kun suojaus tapahtuu sulaketaulukon mukaisilla sulakkeilla.

Taajuusmuuttaja sopii kaytettédvaksi verkossa, joka pystyy sy6ttdmaan enintdan
65 kA rms:n symmetrista virtaa jannitteen ollessa enimmilladan 600 V,

kun suojaus tapahtuu sulaketaulukon mukaisilla sulakkeilla.

50 £ 2 Hz tai 60 + 2 Hz. Suurin sallittu vaihtelu 17 %/s

Maks. + 3 % nimellisesta vaiheiden valisesta jannitteesta

Enintdéan 25 %

cosphi = 1,00 (perusaallon nimelliskuormalla)

I .
i cosphi > 0,98

rms

14 = tulovirran perusaallon rms-arvo

Irms = tulovirran rms-kokonaisarvo

Harmoninen saro alittaa IEEE519-standardin maarittdmat rajat kaikissa /s// -tapauksissa.
Jokainen yksittdinen harmoninen saro tayttaa IEEE519-taulukon 10-3 vaatimukset,

kun g/l > 20. Virran THD ja jokainen yksittdinen virran harmoninen saro tayttaa

IEC 61000-3-4 -standardin taulukon 5.2 vaatimukset, kun Ry > 66. Arvot tayttyvat,

jos muut kuormat eivat vaarista syéttéverkon jannitetta.

Moottoriliitannan tiedot

Moottorin/generaattorin tyypit

Jannite (U,)
Taajuus

Taajuuden erottelukyky
Virta

Tehoraja
Kenténheikennyspiste
Kytkentataajuus

AC-epéatahtimoottorit sekd kestomagneettimoottorit ja -generaattorit
0...U4, 3-vaiheinen symmetrinen, U5« kentdnheikennyspisteessé
DTC-tila: 0...3,2 - f;. Maksimitaajuus 300 Hz.

fr: taajuus kentanheikennyspisteessa; Uy: sahkodverkon jannite; U,,: moottorin
nimellisjannite; f,,: moottorin nimellistaajuus

0,01 Hz

Lisatietoja on kohdassa Nimellisarvot.

2 x Ppg4. Noin 2 minuutin jalkeen 2 x Pyq -rajaksi asettuu Pgont max-

8...300 Hz

2...3 kHz (keskimaarin)

Jarruvastuksen liitanta

Lisatietoja on kohdassa Kolmivaiheiset jarruyksikét (lisdvaruste +D152) sivulla 142 tai
kohdassa Yksivaiheiset jarrukatkojat (lisdvaruste +D150) ja -vastukset (lisGvaruste
+D151) sivulla 142.
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Ohjausyksikon (RDCU/RMIO) liitantatiedot

Analogiatulot

Eristyskoejannite

Suurin yhteismuotoinen jannite

kanavien valilla
Yhteismuodon vaimennus
Asettelutarkkuus

Epatarkkuus

Vakiojannitelahto

Vakio-ohjelmaohjelmistoa kaytettdessa kaksi ohjelmoitavaa differentiaalista virtatuloa
(0OmA /4 mA ... 20 mA, Rj, = 100 ohm) ja yksi ohjelmoitava differentiaalinen
jannitetulo (-10V/0V/2V ... +10 V, R, = 200 kilo-ohmia).

Analogiatulot on galvaanisesti erotettu ryhmana.

500 V AC, 1 min

15V DC

> 60 dB 50 Hz:n taajuudella

0,025 % (12 bittid) —10 V... +10 V:n tuloille. 0,5 % (11 bittid) 0 ... +10 V:n ja
0 ... 20 mA:n tuloille.

10,5 % (tdydesta arvosta) 25 °Cin lampdtilassa.

Lampétilakerroin: £100 ppm/°C, maks.

Jannite

Kuormitettavuus
Suositeltava potentiometri

Apujannitelahto

+10V DC, 0,-10 V DC %+ 0,5 % (tdydesta arvosta) 25 °C:n lampdtilassa.
Lampdtilakerroin: £100 ppm/°C, maks.

10 mA

1...10 kilo-ohmia

Jannite
Maksimivirta

Analogialahdot

24 V DC % 10 %, oikosulun kestava
250 mA (tdman 1&8hdon ja RMIO-korttiin asennettujen lismoduuleiden valilla)

Asettelutarkkuus
Epatarkkuus

Digitaalitulot

Kaksi ohjelmoitavaa virtalahtda: 0 (4)...20 mA, R < 700 ohmia
0,1% (10 bitti&)
+1 % (tdydesta arvosta) 25 °Cin lampétilassa. Lampétilakerroin: £200 ppm/ °C, maks.

Eristyskoejannite
Ratkaisutasot
Tulovirta
Suodatusaikavakio

Vakio-ohjausohjelmistoa kaytettdessa kuusi ohjelmoitavaa digitaalituloa (yhteinen

maa: 24 V DC, —15 %...+20 %) ja kdynnistyksen lukitustulo. Galvaanisesti erotettu
ryhmana, voidaan jakaa kahteen erotettuun ryhmaan (katso Eristys- ja maadoitus-
kaavio seuraava).

Termistoritulo: 5 mA, < 1,5 kilo-ohmia £ "1” (normaali Iampétila), > 4 kilo-ohmia & "0”
(korkea lampétila), avoin piiri & "0” (korkea lampatila).

Sisainen janniteldhde digitaalituloja varten (+24 V DC): oikosulun kestava. Siséisen
teholahteen sijasta voidaan kayttdd myos ulkoista 24 V DC:n jannitelahdetta.

500 V AC, 1 min

<8VDC & “0",>12VDC & “1”

DI1...DI 5: 10 mA, DI6: 5 mA

1ms
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Releldhdot

Kytkentéakyky
Jatkuva minimivirta
Jatkuva maksimivirta
Eristyskoejannite

DDCS-valokaapeliliitanta

Kolme ohjelmoitavaa relelahtda

8 A, kun 24 V DC tai 250 V AC, 0,4 A, kun 120 V DC
5mA rms, kun 24 V DC

2Arms

4 kV AC, 1 minuutti

24 V DC-sy6ittd

Lisdvarusteena saatava tiedonsiitomoduuli RDCO. Protokolla: DDCS
(ABB Distributed Drives Communication System)

Jannite

Tyypillinen virran kulutus (ilman
lisdvarustemoduuleita)

Maksimaalinen virran kulutus

24V DC+£10 %
250 mA

1200 mA (lisdvarustemoduuleiden kanssa)

RMIO-kortin seka korttiin kiinnitettavien lisavarustemoduulien liittimet tayttavat standardissa SFS-EN 50178 annetut
Protective Extra Low Voltage (PELV) -vaatimukset edellyttden, ettd myds liittimiin kytketyt ulkoiset piirit tayttavat
vaatimukset ja asennuspaikka on alle 2000 m:n korkeudessa. Yli 2 000 m, katso sivu 86.
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Eristys- ja maadoituskaavio

Maa

X20 N (Koejannite: 500 V AC)
1 VREF-
2 AGND
X21
1 VREF+
2 AGND ﬁ
3 Al1+
4 Al1— Yhteismuotoinen
jannite kanavien
+
2 2:2 valilla +15 V
7 Al3+
8 Al3- )
9 AOT+ | )
10 AO1-
11 AO2+
12 AO2- | |
X22
1 DI A
2 DI2
3 DI3 ﬁ
4 DI4 )
9 DGND1
5 DI5 ) y
6 DI6
7 +24VD
8 +24VD
1oL |
10 |DGND2 /
X23
1 +24 V \
2 GND j
X25
1 RO1
s TroT < . . EE
3 rRO1T |—
X26
1 RO2
o TrRos L~ EE
3 rRO2 |— -
X27
1 RO3
2 RO3 —/ R Eii
3 rRO3 |— !
(Koejannite:
4 kVAC)

Kytkimen J1 asetukset:

[0 ommo]

o]

[CmmO
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Digitaalituloissa yhteinen maa.
Tama on oletusasetus.

Digitaalituloissa DI1...DI4 ja
DI5/DI6/DIIL maat ovat
erilliset (eristysjannite 50 V).
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Hyotysuhde

Suojausluokka

> 97 % (nimellisvirralla ja nimellisella syoéttojannitteelld)

Kayttoymparistot

IP42 (UL-tyyppi 1), IP54, (UL-tyyppi 12)

Taajuusmuuttajien kayttdymparistojen rajat on annettu seuraavassa. Taajuusmuuttajia saa

kayttaa vain lammitetyissa sisatiloissa valvotuissa oloissa.

Toiminnan aikana
kiinteasti asennettuna

Varastointi
suojapakkauksessa

Kuljetus
suojapakkauksessa

Asennuspaikan korkeus

0...4 000 m merenpinnan
ylapuolella. 690 V:n yksikot:
0...2 000 m merenpinnan
ylapuolella. Yli 1000 m,
katso kohta Kuormitettavuus
sivulla 740.

llman lampétila

0...+55 °C, ei huurtumista
(yli +45 °C, katso kohta
Kuormitettavuus sivulla 140)

—40...+70 °C

—40...+70 °C

Suhteellinen ilmankosteus

5..95 %

Maks. 95 %

Maks. 95 %

Tiivistyminen ei sallittu. Jos ilmassa on sydvyttavia kaasuja, suhteellinen ilmankosteus
saa olla enintdan 60 prosenttia.

liman epapuhtaudet

Sahkoa johtava pdly ei sallittu.

(IEC60721-3-3, IEC60721-3-2, Lakatut kortit: Lakatut kortit: Lakatut kortit:
IEC60721-3-1) Kemialliset kaasut: Kemialliset kaasut: Kemialliset kaasut:
luokka 3C2 luokka 1C2 luokka 2C2
Kiinteat hiukkaset: Kiinteat hiukkaset: Kiinteat hiukkaset:
luokka 3S2 luokka 1S3 luokka 2S2
llmanpaine 70...106 kPa 70...106 kPa 60...106 kPa
0,7...1,05 atm 0,7...1,05 atm 0,6...1,05 atm
Tarina Laivakayttovaatimukset 1M2, IEC 60721-3-1 2M2, IEC 60721-3-2

+1 mm (huippuarvo,
2..13,2 Hz)

0,7 g (13,2...100 Hz)
Maks. vahvistus 10

IEC 60068-2-6

0,075 mm (0...58 Hz)
10 m/s? (58...150 Hz)
Maks. vahvistus 10

1,5mm (2...9 Hz)
5 m/s? (9...200 Hz)

3,5mm (2...9 Hz)

10 m/s? (9...200 Hz)
Satunnainen 10-200 Hz,
kiihtyvyyden spektrinen
tiheys 1 m%/s3

Iskut (IEC 60068-2-29) Ei sallittu Enintaan 100 m/s®, 11 ms | Enintaan 100 m/s?, 11 ms
Vapaa pudotus Ei sallittu 100 mm, paino yli 100 kg 100 mm, paino yli 100 kg
Materiaalit
Kaappi Kuumasinkitty (paksuus noin 20 pm) teraslevy (paksuus 1,5 mm), jonka nakyvilla pinnoilla
takalevya lukuun ottamatta on polyesteria sisaltava jauhemaalipinta (paksuus noin
80 um). Vari: RAL 7035 (vaalea beige, puolikiiltava).
Kiskot Tinattu tai hopeoitu kupari

Sisaisen jaahdytyskierron
putket

Alumiini, haponkestava ruostumaton teras, PA-putket (tyhjennys- ja ilmausputkien
sisa-/ulkohalkaisija: 9 mm / 11,5 mm; moduulien paaputkien sisa-/ulkohalkaisija:

13,5 mm /17,5 mm)
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Materiaalien paloturvallisuus
(IEC 60332-1)

Pakkaus
Laitteen havittaminen

167

Eristysaineet ja muut kuin metalliset materiaalit: yleensa itsesammuvia.

Runko: puu tai vaneri. Muovisuoja: PE-LD. Nauhat: PP tai teras.

Taajuusmuuttaja sisaltaa raaka-aineita, jotka tulisi kierrattda energian ja luonnonvarojen
saastamiseksi. Pakkausmateriaalit ovat ymparistolle vaarattomia, ja ne voidaan kierrattaa.
Kaikki metalliosat voidaan kierrattda. Muoviosat voidaan joko kierrattaa tai polttaa
valvotuissa olosuhteissa paikallisia sddnndksia noudattaen. Useimmat kierratettavista
osista on merkitty kierratysmerkein.

Jos osia ei ole mahdollista kayttaa uudelleen, kaikki osat elektrolyyttisid kondensaattoreita
ja piirilevyja lukuun ottamatta voidaan toimittaa kaatopaikalle. Laitteen DC-kondensaattorit
(C1-1 ... C1-x) sisaltavat elektrolyyttia ja piirilevyt lyijya, jotka luokitellaan vaarallisiksi
jatteiksi Euroopan unionin alueella. Kondensaattorit ja piirilevyt on poistettava, ja niitd

on kasiteltava paikallisia sddnnoksia noudattaen.

Lisatietoja ymparistdasioista seka yksityiskohtaiset kierratysohjeet saa ABB:n paikallisilta
edustaijilta.
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Apupiirin virrankulutus

Seuraavassa taulukossa on kuvattu apupiirin padkomponenttien virrankulutus.
Lisatietoja on myds kohdassa Ulkoisen tehonsydétoén liitanta apupiireihin sivulla 96.

Taajuusmuuttaja/ Virrankulutus (A)
kuormitus Ulkoisesta teholdhteestd syotetyt Ulkoisesta teholdhteesta | Ulkoisesta teholdhteesta
puhallinpiirit syotetyt ohjauspiirit syotetyt puhallin- ja ohjauspiirit
230 VAC |230 VAC [115V AC 230 VAC |115V AC 230 VAC |230VAC |115V AC

50 Hz 60 Hz 60 Hz 50/60 Hz 60 Hz 50 Hz 60 Hz 60 Hz

Taajuusmuuttajat

1xR7i + 1xR7i ei ei ei 1,1 2,2 ei ei ei

1xR8i + 1xR8i saatavilla | saatavilla | saatavilla saatavilla | saatavilla | saatavilla

2xR8i + 2xR8i 5,1 5,8 11,6 2,2 4,4 7,3 8 16

2xR8i + 2xR8i 5,1 5,8 11,6 2,2 4,4 7,3 8 16

3xR8i + 3xR8i 7,3 8,3 17 2,2 4,4 9,5 10,5 21,4

4xR8i + 4xR8i 9,5 1 22 2,2 4,4 11,7 13,2 26,4

6xR8i + 6xR8i 14,5 16,5 32,5 25 5 17 19 37,5

8xR8i + 7xR8i 18 21 41 2,5 5 20,5 23,5 46

9xR8i + 8xR8i 21 23 46 2,5 5 23,5 25,5 51

10xR8i + 9xR8i 23 26 52 25 5 25,5 28,5 57

Jarruyksikot

3-vaiheiset 1,4 1,5 3 1) - - - - -

jarruyksikot

(ACS800-607LC)

NBRW- 0,3 0,3 0,5 1) - - - - -

puhallinyksikko

Jarruvastukset 2,8 3,4 6,8 1) - - - - -

(2 x SAFUR)

Ohjauspiiri

Yksi kolmivaiheinen - - - 0,1 0,2 - - -

jarruyksikko

Useita - - - 0,5 1 2) - - -

kolmivaiheisia

jarruyksikoita

Sinisuodattimet

NSIN0210-0485/6 0,35 0,4 0,8 1) - - - - -

NSIN0210-0485/6 0,7 0,8 1,6 1)3) - - - - -

NSIN0900-1380/6 2,8 34 6,8 1) - - - - -

NSIN0900-1380/6 4,8 55 11 1)3) - - - - -

Lisavarustekentat

Lahtékaapelointi 0,35 0,4 0.8 - - - - -

ylhaalta (+H351 ja

+H359)

Jaahdytysyksikkd
(+C139, +C140,
+C141): 24 V DC:n
syotto ja
ohjausreleet

Katso ACS800-1007LC Nestejdahdytysyksikkd, Kayttajan opas (SAFE68829909).

1) jokaisen yksittaisen yksikdn arvot

2) useiden yksikoiden kokonaisarvo

3) ilmajaahdytteinen IP54-sinisuodin
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EN ISO 13849-1:2008

+ SFS-EN 60204-1:2006

» |IEC/EN 60529:1991 +
korjaus toukokuu 1993 +
muutos A1:2000)

+ |IEC 60664-1:2007
+ SFS-EN 61800-3:2004

» SFS-EN 61800-5-1:2007
» SFS-EN 61800-5-2:2007

* UL 508A: 1st Edition
+ CSA C22.2 No. 14-05

Taajuusmuuttaja on seuraavien standardien mukainen.

Koneturvallisuus — Turvallisuuteen liittyvat ohjausjérjestelmien osat — Osa 1: yleiset
suunnitteluperiaatteet

Koneturvallisuus. Koneiden séhkoélaitteisto. Osa 1: Yleiset vaatimukset.
Séhkélaitteiden kotelointiluokat (IP-koodi).

Pienjéanniteverkon laitteiden eristyskoordinaatio. Osa 1: Periaatteet, vaatimukset ja testit

Nopeusséaédetyt sdhkdkaytét — Osa 3: Tietyt testimenetelmét siséltava EMC-
tuotestandardi

Nopeusséédetyt sdhkokaytét - Osa 5-1: Turvallisuusvaatimukset — Sdhkosté, lGmmdsta ja
energiasta johtuvat vaarat

Adjustable speed electrical power drive systems - Part 5-2: Safety requirements —
Functional

UL Standard for Safety, Power Conversion Equipment, second edition
Industrial control equipment
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CE-merkinta
Taajuusmuuttajissa on CE-merkinta, joka vahvistaa, etta yksikkd vastaa eurooppalaista
pienjannitedirektiivia sekd EMC-direktiiveja.
Yhteensopivuus eurooppalaisen pienjannitedirektiivin kanssa
Yhteensopivuus eurooppalaisen pienjannitedirektiivin kanssa on varmennettu standardeilla
SFS-EN 61800-5-1 ja SFS-EN 60204-1.
Yhteensopivuus EMC-direktiivin kanssa

EMC-direktiivi maarittelee vaatimukset Euroopan unionin alueella kdytettyjen sahkdlaitteiden hairion-
siedolle ja paastoille. EMC-tuotestandardi [SFS-EN 61800-3:2004] sisaltaa kaytoille asetetut
vaatimukset. Katso seuraava kohta.

Yhteensopivuus eurooppalaisen konedirektiivin kanssa

Taajuusmuuttaja tayttda eurooppalaisen konedirektiivin 2006/42/EY vaatimukset osittain valmiille
laitteelle. Vaatimustenmukaisuusvakuutus on saatavilla Internet-osoitteesta www.abb.com/drives.

Turvatoiminnon toiminnan varmistaminen

IEC 61508 ja EN IEC 62061 vaativat, etta laitteen lopullinen asentaja varmistaa turvatoiminnon
hyvaksyntatestin avulla. Viitteet lisdvarusteena saatavien taajuusmuuttajan turvatoimintojen
hyvaksyntatesteihin on luvussa Kéyttéénotto, ja testien kuvaukset ovat Wiring, start-up and operation
instructions of safety options (+Q950, +Q951, +Q952, +Q963, +Q964, +Q967 and +Q968) for ACS800
cabinet-installed drives -oppaassa (3BAUA0000026238 [englanninkielinen]).

Hyvaksyntatesti taytyy suorittaa
« turvatoiminnon ensimmaisella kdyttddnottokerralla
+ turvatoimintoon liittyvien muutosten (esimerkiksi kaapelointi, osat, asetukset) tekemisen jalkeen
« turvatoimintoon liittyvien huoltotoiden jalkeen.
Valtuutettu tarkistaja

Turvatoiminnon hyvaksyntatestin suorittajan taytyy olla valtuutettu tarkistaja, jolla on riittdva ammatti-
taito ja turvatoiminnon tuntemus. Valtuutetun tarkistajan tulee dokumentoida ja allekirjoittaa testi.

Hyvéksyntéatestiraportit

Allekirjoitetut hyvaksyntatestiraportit taytyy tallentaa koneen lokikirjaan. Raportin taytyy sisaltaa
dokumentoidut kayttddnottotoiminnot ja testitulokset, viitteet vikaraportteihin ja vikojen ratkaisut.
Kaikki muutos- tai huoltotdiden vuoksi suoritettavat hyvaksyntatestit taytyy kirjata lokikirjaan.
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Vaatimustenmukaisuusvakuutus

AL IDED
M\ipmw

Declaration of Incorporation
{According to Machinery Directive 2006/42/EC)

Manufacturer:  ABB Oy
Address: P.O Box 184, FIN-00381 Helsinki, Finland. Street address: Hiomotie 13,

herewith declare under our sole responsibility that the frequency converter series with type
markings:

ACSB00-17LC ACS800-37LC

are intended to be incorporated into machinery or to be assembled with other machinery to
constitute machinery covered by Machinery Directive 2006/42/EC and relevant essential
health and safety requirements of the Directive and its Annex | have been complied with.

The technical documentation is compiled in accordance with part B of Annex VII, the
assembly instructions are prepared according Annex VI and the following harmonised
European standard has been applied:

EN 60204-1:2006 + A1:2000
Safety of machinery - Electrical equipment of machines- Part 1. general requirements

The person authorised to compile the technical documentation:

MName: Kimmo Heinonen
Address: P.O Box 184, FIN-00381 Helsinki, Finland

The equipment referred in this Declaration is in conformity with Low voltage directive
2006/95/EC and EMC directive 2004/108/EC. The Declaration of Conformity according to
these directives is available from the manufacturer.

ABB Oy furthermore declares that it is not allowed to put the equipment into service until the
machinery into which it is to be incorporated or of which it is to be a component has been
found and declared to be in conformity with the provisions of the Directive 2006/42/EC and
with national implementing legislation, i.e. as a whole, including the equipment referred to in
this Declaration.

ABB Oy gives an undertaking to the national authorities to transmit, in response to a
reasoned request by the national authorities, relevant information on the partly completed
machinery. The method of transmission can be either electrical or paper format and it shall
be agreed with the national authority when the information is asked. This transmission of
information shall be without prejudice to the intellectual property rights of the manufacturer.

Helsinki, 21.12.2009
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o C-tick-merkinta

C-tick-merkinta vaaditaan Australiassa ja Uudessa-Seelannissa. Taajuusmuuttajaan kiinnitetty C-tick-
merkinta vahvistaa, etta laite noudattaa asianmukaisia Trans-Tasman Electromagnetic Compatibility
Schemessa annettuja saanndksia (IEC 61800-3:2004 — Adjustable speed electrical power drive
systems — Part 3: EMC product standard including specific test methods).

Seuraavassa on lisatietoja standardin vaatimusten tayttamisesta.

Yhteensopivuus standardin SFS-EN 61800-3:2004 kanssa

Maaritelmat

EMC tarkoittaa sahkdmagneettista yhteensopivuutta (Electromagnetic Compatibility). Se kuvaa
sahkoisen tai elektronisen laitteen kykya toimia hairioittd sdhkémagneettisessa ymparistossa. Laite ei
mydskaan saa hairitd muiden sen lahistdlla olevien tuotteiden tai jarjestelmien toimintaa.

Ensimmaéinen kayttéympéristd kasittaa rakennukset, jotka on kytketty asuinrakennuksia syéttavaan
pienjanniteverkkoon.

Toinen kéytt6ympéristo sisaltda rakennukset, jotka on kytketty muuhun kuin asuinrakennuksia
syobttavaan verkkoon.

Kategorian C2 taajuusmuuttaja: taajuusmuuttaja, jonka nimellisjannite on alle 1 000 V ja jonka
asennuksen ja kayttéonoton saa suorittaa vain ammattilainen, kun taajuusmuuttajaa kdytetaan
ensimmaisessa kayttdymparistossa. Huomautus: Ammattilainen on henkild tai taho, jolla on tarvittavat
taajuusmuuttajan asennus- ja/tai kayttoonottotaidot seka EMC-tiedot.

Kategorian C3 taajuusmuuttaja: taajuusmuuttaja, jonka nimellisjannite on alle 1 000 V ja joka on
tarkoitettu kaytettavaksi ainoastaan toisessa kayttdymparistossa.

Kategorian C4 taajuusmuuttaja: taajuusmuuttaja, jonka nimellisjannite on vahintaan 1 000 V tai
nimellisvirta vahintdan 400 A tai joka on tarkoitettu monimutkaisiin toisen kayttéymparistdon
jarjestelmiin.

Kategoria C2

Taajuusmuuttaja noudattaa standardia seuraavin ehdoin:

1. Taajuusmuuttaja on varustettu EMC-suotimella +E202.

2. Moottori- ja ohjauskaapelit on valittu Laiteoppaassa annettujen ohjeiden mukaan.
3. Taajuusmuuttaja on asennettu Laiteoppaassa annettujen ohjeiden mukaan.

4. Kaapelin maksimipituus on 100 metria.

VAROITUS! Taajuusmuuttaja saattaa aiheuttaa radiotaajuisia hairigita, jos sita kaytetaan asuinalueella.
Kayttajan on tarvittaessa ryhdyttava ylla mainittujen CE-vaatimusten liséksi muihin toimenpiteisiin
hairididen estamiseksi.

Huomautus: EMC-suotimella +E202 varustettua taajuusmuuttajaa ei saa kayttaa
(maadoittamattomissa) IT-verkoissa. Verkon jannite kytkeytyy EMC-suotimien kondensaattorien
kautta maapotentiaaliin, mika saattaa aiheuttaa vaaratilanteen tai vahingoittaa laitetta.

Kategoria C3

Taajuusmuuttaja noudattaa standardia seuraavin ehdoin:

1. Moottori- ja ohjauskaapelit on valittu taajuusmuuttajien kayttdoppaiden ohjeiden mukaan.
2. Taajuusmuuttaja on asennettu taajuusmuuttajien oppaissa annettujen ohjeiden mukaan.
3. Kaapelin maksimipituus on 100 metria.

VAROITUS! Kategorian C3 taajuusmuuttajaa ei ole tarkoitettu kaytettavaksi asuinrakennuksia
syobttavassa julkisessa pienjanniteverkossa. Jos taajuusmuuttajaa kaytetaan tallaisessa verkossa,
se todennakoéisesti aiheuttaa radiotaajuisia hairioita.
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Kategoria C4

Jos kohdassa Kategoria C3 olevat ehdot eivat tayty (taajuusmuuttajaan ei esimerkiksi saa asentaa
EMC-suodinta), EMC-direktiivin vaatimukset voidaan tayttaa seuraavasti:

1. On varmistettu, etta viereisiin pienjanniteverkkoihin ei levia kohtuuttomasti hairigita. Joissakin
tapauksissa muuntajien ja kaapeleiden luontainen suojaus on riittdva. Jos asiasta ei olla varmoja,
voidaan kayttéda verkkomuuntajaa, jossa on staattinen suojaus ension ja toision valilla.

Keskijanniteverkko

Sy6ttdmuuntaja

e Viereinen verkko oo~ . B
| ‘ | = Staattinen suojaus ‘
| Mittauspiste ‘ | ‘
| | |
| Pienjannite || Pienjannite |
| Hairitty ‘ | Taajuus- |
laite muuttaja
| | \
| Laite | Laite ‘
Lo — — J L - o= = |

2. Asennukselle on laadittu EMC-suunnitelma hairididen ehkaisemiseksi. Tydpohjan saa ABB:n
paikalliselta edustajalta.

3. Moottori- ja ohjauskaapelit on valittu Laiteoppaassa annettujen ohjeiden mukaan.
4. Taajuusmuuttaja on asennettu Laiteoppaassa annettujen ohjeiden mukaan.

VAROITUS! Kategorian C4 taajuusmuuttajaa ei ole tarkoitettu kaytettavaksi asuinrakennuksia
syobttavassa julkisessa pienjanniteverkossa. Jos taajuusmuuttajaa kaytetaan tallaisessa verkossa,
se todennékadisesti aiheuttaa radiotaajuisia hairioita.

UL-merkinta

Taajuusmuuttajalla on cULus- ja cCSAus-hyvaksynta. Hyvaksynnat ovat voimassa maks. 600 V:n
nimellisjannitteelld. Merkit kiinnitetdan taajuusmuuttajaan, jos lisdvarusteet +C129 (cULus) tai +C134
(cCSAus) on valittu.

UL-tarkistuslista

Verkkoliitanta — Oikosulkuvirran suojaus (UL 508A): Taajuusmuuttaja sopii kaytettédvaksi verkossa,
joka pystyy syoéttdmaan enintdan 100 000 A symmetrista virtaa (rms) jannitteen ollessa maks. 600 V,
kun suojaus tapahtuu sulakkeilla, jotka on lueteltu kohdassa Sulakkeet sivulla 144.

Erotuskytkin — Katso luku Sdhkéasennuksen suunnitteleminen, sivu 65.

Ympéristoolosuhteet — Taajuusmuuttaja on sijoitettava [ammitettyihin ja ilmastoituihin sisatiloihin.
Lisatietoja on kohdassa Kéyttéympéristét sivulla 156.

Tehokaapelin sulakkeet — Jos laite asennetaan Yhdysvalloissa, haaroituskytkenndn suojaus on
tehtéva National Electrical Coden (NEC) ja muiden paikallisten sddnnésten mukaan. Jotta tama
vaatimus tayttyisi, on kaytettava US-sulakkeita, jotka on lueteltu kohdassa Sulakkeet sivulla 144.

Jos laite asennetaan Kanadassa, haaroituskytkennan suojaus on tehtdva Canadian Electrical Coden ja
muiden paikallisten sdanndsten mukaan. Tama vaatimus tayttyy, kun kaytetdan UL-hyvaksyttyja
sulakkeita, jotka on lueteltu kohdassa Sulakkeet sivulla 144.

Syottokaapelin valinta — Katso luku Sdhkéasennuksen suunnitteleminen, sivu 65.
Syéttokaapelin liitdnnat — Liitdntékaavio ja kiristysmomentit, katso S&hkdliitédnnét.
Ohjausliitannat — Liitantakaavio ja kiristysmomentit, katso Sahkdliitédnnét.
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Ylikuormitussuojaus — Taajuusmuuttajassa on National Electrical Coden (Yhdysvallat) mukainen
ylikuormitussuojaus. Katso asetukset ohjelmointioppaasta. Oletusasetus on off, aktivointi taytyy tehda
kaynnistettaessa.

Jarruyksikké — Taajuusmuuttaja voidaan varustaa jarruyksikolld, joka mahdollistaa jarrutusenergian
muuttamisen Iammoksi (tavallisesti sité syntyy, kun moottoria jarrutetaan liilan nopeasti).

UL-standardit — Katso Standardit sivulla 7159.

CSA-merkinta
ACS800-17LC on CSA-hyvaksytty.

Hyvaksynnat

American Bureau of Shipping, Det Norske Veritas ja Lloyd’s Register of Shipping ovat myontaneet
tyyppihyvaksynnan ACS800-17LC+C121-yksikoille.

Tuotesuoja Yhdysvalloissa
Tama taajuusmuuttaja on suojattu yhdella tai useammalla seuraavista US-patenteista. Muita patentteja on haussa.

4,920,306 5,301,085 5,463,302 5,621,483 5,632,568 5,589,754
5,612,604 5,654,624 5,799,805 5,940,286 5,942,874 5,952,613
6,094,364 6,147,887 6,175,256 6,184,740 6,195,274 6,229,356
6,252,436 6,265,724 6,305,464 6,313,599 6,316,896 6,335,607
6,370,049 6,396,236 6,448,735 6,498,452 6,552,510 6,597,148
6,600,290 6,741,059 6,774,758 6,844,794 6,856,502 6,859,374
6,922,883 6,940,253 6,934,169 6,956,352 6,958,923 6,967,453
6,972,976 6,977,449 6,984,958 6,985,371 6,992,908 6,999,329
7,023,160 7,034,510 7,036,223 7,045,987 7,057,908 7,059,390
7,067,997 7,082,374 7,084,604 7,098,623 7,102,325 7,109,780
7,164,562 7,176,779 7,190,599 7,215,099 7,221,152 7,227,325
7,245,197 7,250,739 7,262,577 7,271,505 7,274,573 7,279,802
7,280,938 7,330,095 7,349,814 7,352,220 7,365,622 7,372,696
7,388,765 7,408,791 7,417,408 7,446,268 7,456,615 7,508,688
7,515,447 7,560,894 D503,931 D510,319 D510,320 D511,137
D511,150 D512,026 D512,696 D521,466 D541,743S D541,744S
D541,745S D548,182S D548,183S D573,090S
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Yleista
Téassa luvussa on esimerkki mittapiirroksista ja mittataulukko.
Mittataulukko
Taajuusmuuttajan tyyppi Korkeus 1 Korkeus 2 |Leveys 1 |Leveys 2 |Leveys 3
(perus) (+H353) (+H359)
mm mm mm mm mm
Un=400V
ACS800-17LC-0110-3 2003 2315 1200 1500 300
ACS800-17LC-0140-3 2003 2315 1200 1500 300
ACS800-17LC-0170-3 2003 2315 1200 1500 300
ACS800-17LC-0200-3 2003 2315 1200 1500 300
ACS800-17LC-0260-3 2003 2315 1200 1500 300
ACS800-17LC-0350-3 2003 2315 1200 1500 300
ACS800-17LC-0430-3 2003 2315 1200 1500 300
ACS800-17LC-0580-3 2003 2315 1200 1500 300
ACS800-17LC-0870-3 2003 2315 1900 2300 300
ACS800-17LC-1130-3 2003 2315 1900 2300 300
ACS800-17LC-1680-3 2003 2315 3100 3700 400
ACS800-17LC-2220-3 2003 2315 3200 4000 600
ACS800-17LC-3300-3 2003 2315 5000 6 000 400 + 400
Uy =500V
ACS800-17LC-0120-5 2003 2315 1200 1500 300
ACS800-17LC-0170-5 2003 2315 1200 1500 300
ACS800-17LC-0210-5 2003 2315 1200 1500 300
ACS800-17LC-0250-5 2003 2315 1200 1500 300
ACS800-17LC-0310-5 2003 2315 1200 1500 300
ACS800-17LC-0410-5 2003 2315 1200 1500 300
ACS800-17LC-0520-5 2003 2315 1200 1500 300
ACS800-17LC-0690-5 2003 2315 1200 1500 300
ACS800-17LC-1030-5 2003 2315 1900 2300 300
ACS800-17LC-1350-5 2003 2315 1900 2300 300
ACS800-17LC-2000-5 2003 2315 3100 3700 400
ACS800-17LC-2640-5 2003 2315 3200 4000 600
ACS800-17LC-3930-5 2003 2315 5000 6 000 400 + 400
Uy=690V
ACS800-17LC-0130-7 2003 2315 1200 1500 300
ACS800-17LC-0170-7 2003 2315 1200 1500 300
ACS800-17LC-0210-7 2003 2315 1200 1500 300
ACS800-17LC-0280-7 2003 2315 1200 1500 300
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Taajuusmuuttajan tyyppi Korkeus 1 Korkeus 2 |Leveys 1 |Leveys 2 |Leveys 3
(perus) (+H353) (+H359)
mm mm mm mm mm
ACS800-17LC-0390-7 2003 2315 1200 1500 300
ACS800-17LC-0470-7 2003 2315 1200 1500 300
ACS800-17LC-0630-7 2003 2315 1200 1500 300
ACS800-17LC-0950-7 2003 2315 1900 2200 300
ACS800-17LC-1240-7 2003 2315 1900 2200 300
ACS800-17LC-1840-7 2003 2315 2 400 2800 300
ACS800-17LC-2430-7 2003 2315 3200 3800 400
ACS800-17LC-3620-7 2003 2315 4200 5000 600
ACS800-17LC-4630-7 2003 2315 6 200 7 000 400 + 400
ACS800-17LC-5300-7 2003 2315 6 500 7 500 400 + 400
ACS800-17LC-5960-7 2003 2315 7 400 8 400 400 + 400

Korkeus 1: Perusyksikon korkeus, kun kaapelointi alakautta

Korkeus 2: Korkeus, kun lisdvarusteena saatava sinildhtésuodin on asennettu (+E206)
Leveys 1: Perusyksikon leveys

Leveys 2: Leveys, kun lisdvarusteena saatava lahtokaapelointi ylhaalta (+H353)

Leveys 3: Moottorildhtdkentan (lisdvaruste +H359) leveys yksikdissa, joissa
I&htdkaapelointi alhaalta

Lisdvarusteena saatavan ohjauskennon leveys: 400 mm tai 600 mm
Yksivaiheisen jarrukatkojakentan (lisavaruste +D150) leveys: 400 mm

Kolmivaiheisen jarrukatkojakentan (lisdvaruste +D152) leveys: 400 mm (lahtékaapelointi
alhaalta) ja 700 mm (I&htokaapelointi ylhaalta)

Jarruvastuskentan leveys (lisdvaruste +D151): 800 mm jokaista 2xSAFUR-
vastuspakkausta kohden
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Runkokoot R7i+R7i ja R8i+R8i (kaapelointi alakautta)
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Runkokoot R7i+R7i ja R8i+R8i (laivakayttoversiot, +C121)
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Lisatietoja

Tuotteita ja palveluita koskevat tiedustelut

Kaikki tuotetta koskevat tiedustelut on osoitettava ABB Oy:n paikalliselle edustajalle.
Liitd mukaan tuotteen tyyppikoodi ja sarjanumero. Yhteystiedot Suomessa I6ytyvat
taman kayttdoppaan takakannesta. Yhteystiedot muualla maailmassa I6ytyvat
Internet-osoitteesta www.abb.com/drives valitsemalla Sales, Support and Service
Network.

Tuotekoulutus

Lisatietoja ABB:n tuotekoulutuksesta saat Internet-osoitteesta www.abb.com/drives
valitsemalla Training courses.

ABB Drivesin kayttooppaita koskeva palaute

Otamme mielellamme vastaan kayttdoppaitamme koskevaa palautetta. Siirry
Internet-osoitteeseen www.abb.com/drives ja valitse Document Library. Palautteen
voi jattaa valitsemalla linkin Manual feedback form (LV AC drives).

Internetin asiakirja-arkisto

Voit hakea oppaita ja muita tuotetietoja Internetistd PDF-muodossa. Siirry
osoitteeseen www.abb.com/drives ja valitse Document Library. Voit selata kirjastoa
tai syottaa hakukenttaan valintakriteereja, esimerkiksi asiakirjan koodin.



http://www.abb.com/drives
http://www.abb.com/drives
http://www.abb.com/drives
http://www.abb.com/drives
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