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ilgili el kitaplarinin listesi

Siiriicii donanim el kitaplar ve kilavuzlari Kod (ingilizce) Kod (Tirkge)
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hardware manual

ACQ810-04 drive modules (55...160 kW, 75...200 hp) 3AUA0000055161

hardware manual

ACQ810-04 drive modules (200...500 kW, 250...600 3AUA0000120538 3AUA0000126042
hp) hardware manual

Siiriicii yazihmi el kitaplari ve kilavuzlari

ACQ810-04 drive modules start-up guide 3AUA0000055159 3AUA0000068594
ACQ810 standard pump control program 3AUA0000055144 3AUA0000095098

firmware manual

Opsiyon el kitaplar ve kilavuzlar

ACS-CP-U kontrol paneli IP54 montaj platformu seti  3AUA0000049072
(+J410) kurulum kilavuzu
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kitaplari ve hizli kilavuzlar
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Devreye alma kilavuzu - ACQ810-04

Kilavuz hakkinda

Bu kilavuz, Fabrika makrosu kullanarak ACQ810-04 siirlicii modilillerinin devreye
alinmasi hakkinda en temel bilgileri icermektedir. Tim belgeler uygun Donanim el
kitabr'nda ve Aygit yazilimi el kitabi'nda bulunabilir; el kitaplari listesi 6n kapakta yer
almaktadir.

Glvenlik talimatlan

UYARI! Siriictinin elektrik tesisati kurulumu ve bakim igleri yalnizca yetkili
elektrikgiler tarafindan yapiimalidir.

Siriclye besleme gerilimi verildiginde siriicl, motor kablosu ve motor lizerinde
islem yapmayin. Mutlaka dlgiim yaparak gerilim bulunmadigindan emin olun.

Giris
B Tekli pompa makrosu (Fabrika varsayilani)

Uygulama makrolari, kullanici uygulamalari igin temel olarak kullanilabilecek
onceden tanimlanmis parametre ayarlaridir. Bu kilavuz, tekli pompa uygulamasi igin
uygun olan Fabrika varsayilan makrosunu ele almaktadir. Diger makrolar hakkinda
bilgi icin bkz. Aygit yazilimi el kitabi.

Fabrika varsayilan makrosu, siriciiniin tekli pompa sistemini kontrol ettigi
uygulamalarda kullanihir. Sistem, érnegin bir ACQ810-04 surlicl, bir pompa ve bir
sensor igerebilir. Sensor, genelde su akigi veya basincini élger ve pompanin
cikisinda yer alir.

Varsayilan olarak sure referansi (ayar noktasi) %40'a ayarlidir. Ancak érnegin,
analog giris Al1 olarak da degistirilebilir. islemin gercek degeri veya geri besleme
sinyali, analog giris Al2'ye baglanmalidir. Start komutu DI1 dijital girigi izerinden
verilir.

Uyku fonksiyonu, tesisatin enerji verimliligini optimize etmek igin etkinlesgtirilir.
Varsayilan olarak motor hizi 60 saniyeden fazla bir siire boyunca motor nominal
degerinin %20 altindaysa sirlict durdurulur.
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Kontrol kablolarinin baglanmasi

B Varsayilan I/O baglanti semasi

Harici gig girisi 3 _*24vi 1
24VDC,16A g GND 2
Réle gikisi RO1 [Hazir] 1< |_NO 1 &
250V AC/30VDC 8 COM 2
2A % NC 3
Réle gikisi RO2 [Hata (-1)] o NO 4
250V AC/30VDC 8 COM 5
2A ' 6 Q
+24 V DC* +24VD 1
Dijital giris toprak hatti S DIGND 2
+24V DC* Q[ +2aw0 | 3
Dijital giris/cikis toprak hatti DIOGND 4
Toprak segim jumper'i
Dijital giris DI1 [Stop/Start] DIt 1 —9
Dijital giris DI2 [Sabit hiz 1] DI2 2 —
Dijital giris DI3 [Reset] 3 DI3 3 —e
Dijital giris DI4 x Dl4 4
Dijital giris DI5 [EXT1/EXT2 segimi] DI5 5 —
Start kilidi (0 = Stop) DIIL A —
Dijital giris/gikis DIO1 [Cikis: Hazir] o DIO1 1 —®—‘
Dijital giris/cikis DIO2 [Cikis: Calisiyor] Q DIO2 2 5
Referans gerilim (+) +VREF 1
Referans gerilim (-) -VREF 2
Toprak AGND 3
Analog giris Al1 (Akim veya gerilim, jumper Al1 ile segilebilir) [Akim] E Al1+ 4
[Hiz referansi 1] Al1- 5
Analog giris Al2 (Akim veya gerilim, jumper Al2 ile segilebilir) [Akim] Al2+ 6
[Gergek islem degeri 1] Al2- 7
Al1 akim/gerilim segim jumper'i Al
Al2 akim/gerilim segim jumper'i Al2
AO1+ 1
Analog ¢ikis AO1 [Akim] o 2O > :Q
Analog ¢ikis AO2 [Hiz d/dak] § RO2¢ 3 j)
AO2- 4
Siricl - sliriicti baglantisi sonlandirma jumper'i T
a B 1
Siirlict - stiriici baglantisi. a A 2
x BGND 3
OouT1 1 —l
Givenli moment kapatma. Siirliciiniin baglamasi igin her iki devre E OouT2 2 —,—.| \:; _ f )
kapatiimalidir. Q IN1 3 R P
IN2 4

Kontrol paneli baglantisi

Bellek linitesi bagdlantisi
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Notlar:

[ACQ810 standart pompa kontrol programi (Fabrika makrosu) ile varsayilan ayar. Diger
makrolar igin bkz. Aygit yazilimi el kitabi.]

*Toplam maksimum akim: 200 mA

Gosterilen kablolar yalnizca demonstrasyon amachdir. Konektorler ve jumper'larin kullanimi
hakkinda daha fazla bilgi igin uygun Donanim el kitabi'na bagvurun.

Kablo boyutlari ve sikma momentleri:

XPOW, XRO1, XRO2, XD24: 0,5 ... 2,5 mm? (24...12 AWG). Moment: 0,5 N m (5 Ibf ing)
XDI, XDIO, XAl, XAO, XD2D, XSTO: 0,5 ... 1,5 mm? (28...14 AWG). Moment: 0,3 N m (3 Ibf ing)
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Devreye alma akis semasi

Bu akis semasi, devreye alma prosediiriinu kisaca anlatmaktadir. Her bir gérev
hakkinda daha fazla bilgi almak igin bkz. bélim Devreye alma sayfa 8.

Gorev Ana menii segimi veya parametre

1 - Gug verme

Y

2 - Saat ve tarihi ayarlama ZAMAN&TARIH
3 - Dili degistirme (gerekiyorsa) 99.01 Dil

Y

99.05 Motor kontl modu
99.06 Mot nom akimi
99.07 Mot nom gerilimi
99.08 Mot nom fre
99.09 Mot nom hizi
99.10 Mot nom glicu
99.11 Mot nom cosf
99.12 Mot nom tork
20.01 Maximum hiz
20.02 Minimum hiz
20.05 Maximum akim
20.07 Maximum tork1
20.08 Minimum tork1
99.13 IDrun modu

4 - Motor ayarlari

5 - Uygulama makrosunu segme ASSISTANLAR
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Kontrol sistemini segin

Y

y

Hiz/PID

PID

Tekli pompa makrosundaki parametreler (Fabrika varsayilani):

12.01 Har1/ Har2 sgm
10.02 Har1 start grs1
21.01 Hiz ref1 sgm
13.01 Al1 filtre zm
13.02 Al1 maks

13.03 Al1 min

13.04 Al1 max skala
13.05 A1 min skala
19.01 Hiz skalalama
22.02 Kalkig zm 1
22.03 Durug zm 1
26.02 Sabit hz sgm1
26.06 Sabit hz1

10.05 Har2 start grs1
28.02 Grgk dgr1 kynk
28.06 Grgk birim seg¢im
28.05 Grgk maks dgr
13.08 Al2 min

13.07 Al2 maks

13.10 AI2 min skala
13.09 AI2 max skala
29.02 Setpoint 1 kynk
29.04 Dahili set 1
27.12 PID kazanci
2713 PID | zm

77.01 Uyku modu segimi
77.02 Uyku snyl dahili
77.03 Uyku seviyesi
77.04 Uyku gecikmesi
77.08 Uyanma mod segim
77.10 Uyanma seviyesi
77.11 Uyanma gecikmesi

19.01 Hiz skalalama
22.02 Kalkig zm 1

22.03 Durug zm 1

26.02 Sabit hz sgm1
26.06 Sabit hz1

10.05 Har2 start grs1
28.02 Grgk dgr1 kynk
28.06 Grgk birim segim
28.05 Grgk maks dgr
13.08 Al2 min

13.07 Al2 maks

13.10 AI2 min skala
13.09 Al2 max skala
29.02 Setpoint 1 kynk
29.04 Dahili set 1

27.12 PID kazanci
2713 PID | zm

77.01 Uyku modu segimi
77.02 Uyku snyl dahili
77.03 Uyku seviyesi
77.04 Uyku gecikmesi
77.08 Uyanma mod segim
77.10 Uyanma seviyesi
77.11 Uyanma gecikmesi
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Devreye alma

2 Devreye alma sadece yetkili bir elektrikci tarafindan gerceklestirilebilir.

Devreye alma prosediirii boyunca giivenlik talimatlarina uyulmalidir. iigili Donanim el
kitabinin ilk sayfalarindaki guvenlik talimatlarina bagvurun.

0 Montaji kontrol edin. Uygun Donanim el kitabindaki montaj kontrol listesine bagvurun.

0 Motoru start etmenin bir tehlikeye yol agmayacagdindan emin olun.
Asagidaki durumlarda motor ile makine arasindaki mekanik baglantiyi sokiin
» yanhs yonde donus durumunda hasar tehlikesi varsa, veya

+ slricl devreye alma sirasinda bir ID galismasi gerekli, yik momenti %20'den daha
fazla veya ID ¢alismasi sirasinda ekipman nominal momente dayanacak durumda
degilse.

1 - Gii¢ verme, kontrol panelinin temel 6zellikleri

0 gijkr[]c[]yedgﬂ(g v?)rin... Btirk.?g dakika sonra, panelde REM T, 0.00rpm
ikis modu (sag) gosterilir. O 00
L] HZ
L] A
0.0
YON MENU
0 Harici kontroliin devre digi kaldigindan emin olmak | oC @, 0.00rpm
icin, kontrol panelindeki diigmesine basarak 0.00
lokal kontrole gecin. Lokal kontrol, ekranin en st " Hz
satirinda “LOC” metni ile gosterilir. . A
Ekranin en alt satirindaki iki kutu (7777 ve “%_J 0 . O %
fonksiyon butonlarinin galigip calismadigini gosterir. YON MENU
Kutularin igindekiler gériinir menu segimlerine
baglidir.
[] |Ana Meniye erismek igin X/ (MENO) tusuna LOCT, ANA MENU 1
basin.
Tum mendilerin iginde, istenilen segim vurgulanir. PARAM ETRE L E R
Yeni bir secim yapmak icin A ve \. ¥/ AS S I STAN LAR
tuslarina basin; “X_J (GIR) tusuna basarak DEGI S EN PAR
etkinlestirin. CIKIS GIR
Ana meni asagida agiklanan prosediirler igin
baslangi¢ noktasidir.




Devreye alma kilavuzu - ACQ810-04 9

2 - Saat ve tarihi ayarlama

Ana meniide, SAAT ve TARIH secenegini
vurgulayin ve GIR tusuna basin.

LOCT, ANA MENJ —1
PARAMETRELER
ASSISTANLAR

DEGISEN PAR
“CIKIS 100:00 [ GIrR

LOC T ZAMAN&TARIH —1
SAAT GORUNURLUK

ZAMAN FORMATI

TARIH FORMATI

ZAMANI GIR

TARIHI GiR

CIKIS | 00:00 SEC

Saat formatini belirtin. Meniide SAAT FORMATINI
segin, “X_| tusuna (SEC) basin ve (“A™ ve
Q¥ tuslariyla uygun bir format segin.
Degisiklikleri kaydetmek igin Y| (SEC) ya da
iptal etmek icin (777~ (IPTAL) tusuna basin.

LOCY ZAMAN FORMATI —1
24-saat
12-saat

TIPTAL | 00:00 [ SEC

Tarih formatini belirtin. Meniide TARIH FORMATINI
segin, “X_| tusuna (SEC) basin ve ve uygun bir
format segin.

Degisiklikleri kaydetmek igin ] (TAMAM) ya da
iptal etmek igin (=727 (IPTAL) tusuna basin.

LOCY TARIH FORMATI -1

gg.aa.yy
aa/gg/yy
ofe

aa/g9/yyyy
IPTAL | 00:00 | TAMAM

Zamani girin Meniide ZAMANI GIR segenegini
segin ve "X _] (SEC) tusuna basin.

AN ve ¥ tuslariyla saati segin ve ﬁ
(TAMAM) tusuna basin.

Daha sonra dakikalari belirtin. Degisiklikleri
kaydetmek icin “Y_] (TAMAM) ya da iptal etmek
icin (=777 (IPTAL) tusuna basin.

LOCY ZAMANI GIR

ig:41

IPTAL TAMAM

Tarihi girin. Meniide TARIHI GIR segenegini segin
ve Y] (SEC) tusuna basin.

AN ve S ¥ tuslarini kullanarak tarihin ilk
boIimUnl (segilen tarih formatina gore degisir)
ayarlayin ve “Y_] (TAMAM) tusuna basin. Ayni
islemi ikinci kisim igin tekrarlayin. Yili ayarladiktan
sonra “Y_] (TAMAM) tusuna basin. Degisiklikleri
iptal etmek icin 77 (VAZGEC) tusuna basin.

LOCY TARIHI GIR

FE].07.2009

IPTAL | 00:00 | TAMAM
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3 - Parametre degerlerini ayarlama

Notlar:

+ Herhangi bir asamada, 6nceki seviyeye dénmek igin =77~ (IPTAL veya CIKIS)
tusuna basin.

» Varsayllan ayarda tim parametreler gosterilmez. TUum parametrelerin gosterilmesi
icin16.21 Menii secimi parametresini Uzun olarak ayarlayin.

Bir asistandaki bir parametreyi ayarlamak igin:

+ Ayari yapmak igin (~A™ ve ¥ _~ tuslarini kullanin. Gosterilen ayari kabul etmek
ve sonraki parametreye gecmek igin KAYDET tusuna basin.

Baska zamanlarda bir parametreyi ayarlamak igin:

* Ana menide, PARAMETRELER segenegini vurgulayin ve ﬁ (GIR) tusuna basin.

» Parametre gruplari listesine géz atmak igin ~~A™ ve ¥ _ tuslarini kullanin.
Istediginiz grubu vurgulayin ve bu gruptaki parametreleri gériintiilemek igin ﬁ
(SEC) dugmesine basin.

» Degerini ayarlamak igin bir parametreyi vurgulayin ve ﬁ (YAZ) tusuna basin.

+ Ayari yapmak igin <A™ ve S ¥_~ tuslarini kullanin. Gosterilen ayari kabul etmek
icin KAYDET tusuna basin. Ana meniye dénmek icin VAZGEG tusuna iki kez basin.

Daha karmasik diizenlemeler igin notlar:

« Dijital bir kaynagi tanimlayan parametrelerle Sabit ayari, degeri sabit 1'e (C.DOGRU)
veya 0'a (C.YANLIS) sabitlemek igin kullanilabilir.

+ Dijital veya analog bir kaynagi tanimlayan parametrelerle, Pointer ayari, herhangi bir
parametre degerini (analog) veya 6zel bir toplu boolean parametresini (dijital) kaynak
olarak serbestge se¢mek igin kullanilabilir:

» Analog bir kaynakla, parametre grubu ve LOCYL PAR YAZ
parametre dizini tanimlanmalidir. Grubu <
sectikten sonra, dizin ayarina gegmek igin 1501 Aol kaynags
SONRAKI tusuna basin. P.01 m
imlecin altindaki metin gecerli ayari gsterir.

Dizini ayarladiktan sonra, degeri kabul etmek
icin KAYDET tusuna basin. Herhangi bir
asamada, herhangi bir degisiklidi iptale etmek
ve parametre listesine dénmek igin VAZGEC
tusuna basin.

« Dijital bir kaynakla, parametre grubu, LOCYL PAR YAZ
parametre dizini ve bit numarasi tanimlanir.
Bir 6geyi ayarladiktan sonra, bir sonraki 6geye 1002 Harl start grsl
gecmek igcin SONRAKI tusuna basin. P. 02 -- 00

0201 DI durumu

VAZGEC SONRAKT

0106 Motor momenti
VAZGEC KAYDET

imlecin altindaki metin gecerli ayari gsterir.
Bit numarasi ayarlandiktan sonra, degeri kabul
etmek igin KAYDET tusuna basin. Herhangi bir
asamada, herhangi bir degisikligi iptale etmek
ve parametre listesine donmek igin VAZGEC
tusuna basin.
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4 - Dili degistirme

Varsayllan olarak, gériintiilenen metnin dili ingilizce'dir. Istenirse, asagidaki yolla dil
degistirilebilir.

| Ana meniide, PARAMETRELER segeneginin LOC®™®, ANA MENU ——1

vurgulandigindan emin olun ve GIR tusuna basin. PARAMETRELER
ASSTISTANLAR
DEGISEN PAR
“CIKIS | [ GIR
0 99 Start-up data parametre grubuna gidin ve SEC |[|LOC &, PAR GRUPLAR —99

tuguna basin. Listenin 99 ve 01 gruplari arasinda 99 Start-up data

her iki yénde de kullanilabildigini unutmayin - grup 8% g%Ggevﬁ g::ier

99 icin /A tusuna basiimasi iglemi 03 Kontrol degerleri
hizlandiracaktir. 04 Uygulama dederleri
CIKIS FT

n “9901 Dil” parametresinin vurgulandigindan emin LOC PARAMETRELER —
olun ve DUZENLE tusuna basin. 9901 D1l .
English
9905 Motor kont!| modu

9906 Mot nom akimi .
9907 Mot nom gerilimi

CIKIS YAZ
| istenilen dili segin ve KAYDET tusuna basin. LOC Y, PAR YAZ
Ana meniiye dénmek igin VAZGEG tusuna ikikez {9901 Di1 _ |
basin. Ingilizce
[0809 hex]
VAZGEC KAYDET

5 - Motor ayarlan

0 Elinizde motor plakasinin bulunmasini saglayin.

n Ana menude, ASISTANLAR segenegini vurgulayin  |[LOC ®, ANA MENU ———1

ve GIR tusuna basin. PARAMETRELER
ASSISTANLAR

DEGISEN PAR
CIKIS GIR

H Motor Set-up segenegini vurgulayin ve TAMAM LOCY SECIM

tusuna basin. Asistani secin

Asistan motor ayarlarinin yapiimasinda size u

yardimci olacaktir. Baslatma asistani

CIKIS TAMAM
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0 Motor kontrol modunu segin. DTC, birgok durum igin | 99.05 kontl modu
uygundur.
Skaler mod asagidaki durumlarda 6nerilir
+ motor nominal akiminin strlict nominal akiminin
1/6’sindan dusik olmasi,
 slrtclinun, motor baglanmadan test amagli
kullaniimasi veya
+ slrtclnun birden fazla motoru kontrol etmesi ve
bagli motor sayisinin degisken olmasi.
Motor plakasindan motor degerlerini girin. Not: Motor degerini motor
Asenkron motor plakasi érnegi: p:akalfmdall(i deQﬁgin aynisi
olarak ayarlayin. Ornegin
(q} ABB Motors c € -(%)\' plakadaki motor nominal devri
or— AR 300 NILA 1470 d/dak ise 99.09 I\H/iot' nom
IEC 200 ML 55 [~ hizi parametresinin degerini 1500
INo d/dak olarak ayarlamak
[Ins.cl. F IP 55 siriicunin yanlis calismasina yol
v Hz |kW | v/min [ A [cos @lia/N|tE/s acar.
igg; gg 2(()) :gg 3526'5 8::;’ D (tggen) verileri secilmisse,
660Y |50 |30 [1470 [ 34 [0.83 motoru tiggen baglayin.
380D [ 50 |30 1470 | 59 [0.83 Y (yildiz) verileri segilmisse,
415D 50 | 30 | 1475 | 54 [0.83 motoru yildiz baglayin.
440D [e60 | 35 [1770 | 59 [0.83
Cat.no  3GAA 202 001 - ADA
6312/C3 48 6210/C3 [ 180 kg
.é)_ IEC 34-1 Q}
0ol motor nominal akimi 99.06 Mot nom akim
izin verilen aralik: siriiciiniin yaklagik 1/6 x Iy, ... 2 x
I, degeri (parametre 99.05 Motor cntrl mode =
Skalerise 0...2 x lppg).
ol motor nominal gerilimi 99.07 Mot nom gerilimi

izin verilen aralik: 1/6 x Srliciinin Uy ... 2 x Uy
degeri. (Uy, her nominal gerilim araligindaki en
yiksek gerilimi belirtir).

Nominal gerilimin, bazi motor Ureticileri tarafindan
verilen esdeger DC motor gerilimi (E.D.C.M.) degeri
ile ayni olmadigi unutulmamalidir. Nominal gerilim,
E.D.C.M. gerilimini 1,7'ye bolerek elde edilebilir

(= 3'n kare koki).

* motor nominal frekansi

99.08 Mot nom fre

O

* motor nominal devri

99.09 Mot nom hizi

* motor nominal glict

99.10 Mot nom gticii
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Kontrol hassasiyetini gelistirmek icin asagidaki motor verisi parametreleri ayarlanabilir.
Bilinmeyen degerleri O olarak ayarlayin.

* motor nominal cos¢ 99.11 Mot nom cosf

* motor nominal saft momenti 99.12 Mot nom tork

Asagidaki parametreler surucuyle kontrol edilen ekipmanin korunmasi igin operasyon
limitlerini belirler.

* maksimum hiz 20.01 Maximum hiz
Normal ve Reduced ID galismalari igin (asagdiya

bakiniz), bu deder daha 6nce tanimlanan motor
nominal devrinin %55'inden blyulk olmahdir.

* minimum hiz 20.02 Minimum hiz
Normal ve Reduced ID galismalari igin (asagiya
bakiniz), bu deger 0 d/dak de@erinden kuglk veya
esit olmalidir.

* maksimum akim 20.05 Maximum akim

Bu deger, daha 6nce tanimlanan motor nominal
akimina esit veya buyuk olmaldir.

* maksimum moment 20.07 Maximum tork1

Bu deger, daha 6nce tanimlanan motor nominal
momentinin en az %100'lne esit olmalidir.

* minimum moment 20.08 Minimum tork1

Ekranda “id-run uygulamasini simdi galistirmak istiyor musunuz?” sorusu gosterilir. ID
calismasi (tanitma galismasi) optimum kontrol igin motorun 6zelliklerini belirleyecektir.
Bu agsamada ID galismasi yapmak istemiyorsaniz, Motor Ayarlari aygit yazilim
asistanini tamamlamak igin Hayir secenegini segin.

ID galismasi yapmak istiyorsaniz, Evet secenegini segmeden ONCE asagidaki adimlari
uygulayin.

UYARI! Normal veya Dusuk ID galismasinda motor, nominal hizin yaklasik
A %>50...100'0 arasinda galisacaktir. ID CALISMASI GERCEKLESTIRMEDEN

ONCE MOTORU GALISTIRMANIN GUVENLI OLUP OLMADIGINI KONTROL
EDIN!
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O

Motorun déniis yoniind kontrol edin. Calisma
sirasinda (Normal ya da Dustuik) motor ileri yonde
doénecektir.

U2, V2 ve W2 siirtict ¢ikis
fazlari ilgili motor terminallerine
baglandiginda:

ileri yon

geri yon

Start Kilidinin (DIIL) +24 V ile etkinlestirildiginden ve
Glvenli moment kapatma ve acil durum durdurma
devrelerinin (varsa) kapali oldugundan emin olun.

Evet segenegini segin ve TAMAM tusuna basin.

ID galigmasi yontemini segin.

Sdaricinin bir sonraki startinda ID galismasi yapilir.

MUmkdn olan her durumda NORMAL ID galismasi
secilmelidir.

Not: Normal ID ¢alismasinda, surucuyle kontrol
edilen ekipmanin motordan mekanik olarak
ayriimasi gerekir:

» yik momenti %20'den daha ylksekse veya

+ ID galigmasi sirasinda ekipman nominal
momente dayanacak durumda degilse.

Mekanik kayiplarin %20'den daha yiksek olmasi,
diger bir deyigle motorun surucuyle kontrol edilen
ekipmandan mekanik olarak ayrilamamasi veya
motor freninin agik tutulmasi igin tam akinin gerekli
olmasi durumunda, Normal ID run yerine
REDUCED ID run secilmelidir.

STANDSTILL ID galismasi yalnizca, bagli mekanik
donanimlardan kaynaklanan kisitlamalar nedeniyle
Normal veya Dusuk ID galigmasinin
kullanilamamasi durumunda segilmelidir.

Notlar:

* Normal ya da Duslk tanitma calismasi sirasinda
motor safti kilitli olmamali ve yiik momenti < %20
olmalidir.

« Parametre 99.05 Motor cntrl mod = Skaler ise 1D
galismasi uygulanamaz

99.13 IDrun modu
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ID galismasini etkinlestirmek igin motoru galistirin
(START dugmesine basarak).

ID galismasi, ekrandaki ID-RUN alarmiyla gosterilir. | Alarm: ID-RUN YAPIYOR
ID galismasi durdugunda alarm kalkacaktir.

Kontrol panelinde “Done ok!” metni géruntilendiginde, motor ayarini tamamlamak igin
TAMAM tusuna basin.
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Aygit yazilim asistanlari

Asagida belirtilen devreye alma prosedurlerinde aygit yazilim asistanlari kullanilir.
Bunlar, kullaniclyr en 6nemli parametre ayarlarina yénlendiren rutinlerdir.

6 - Uygulama makrosunun segilmesi

0 Ana menulde, ASISTANLAR segenegini vurgulayin | [ 0Cz, ANA MENU —2

ve GIR tusuna basin. PARAMETRELER

ASSISTANLAR
DEGISEN PAR

CIKIS GIR
0 Uygulama Makrosu segenegini segin ve TAMAM LOCY SECIM -
tusuna basin. Asistanil secln
Uygulama makrolari, kullanici uygulamalari igin o‘.cr'aa
temel olarak kullanilabilecek 6nceden tanimlanmig Start-up assistant
parametre ayarlaridir.
CIKIS TAMAM
0 Makrolardan birini vurgulayin ve TAMAM tusuna LOCY SECIM
basin. Kag pompa?
Tekli pompa makrosu (Fabrika varsayilani) bu pomp
kilavuzda tanitiimaktadir. Makrolar hakkinda daha Goklu Pompa
fazla bilgi i¢in bkz.Aygit yazilim el kitabi.
CIKIS TAMAM
H Uygulama secenegini segin ve TAMAM tusuna LOCY, SECIM

basin. Uygulamayi1 secin
Fabrika varsayilani
Man/Oto kontro

Tek seviye kntril
Harici kontrol

CIKIS TAMAM
0 Evet segenegini segin ve TAMAM tusuna basin. LoCY, SE(;iM

Makronun parametre varsayilan ayarlari uygulanir. Fabrika varsayilan .
degerleri sec¢ilecek mi?

Havyir
CIKIS TAMAM
0 Asistan kullanmaya devam etmek istiyorsaniz Evet LOCT SECIM

segenegini segin. Aksi takdirde Hayir segenegini Asistan gerekiyor mu?

segin.
an'l r

CIKIS TAMAM
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Kontrol sistemini vurgulayin ve Tamam tusuna
basin.

H1z/PID kontrol sistemi, Hiz ve PID modlari
arasinda degisir. Hiz modu, hiz referansi kullanir,
PID modu PID logic kullanir. Hiz/PID kontrol sistemi,
hiz kontrol uygulamalart i¢in tasarlanmistir, PID
kontrol sistemi islem kontrol uygulamalari igin
tasarlanmistir.

Asistan, bu secimle ilgili parametre ayarlarini
gb6zden gegirmeye baslar.

LOCY SECIM

H12/PID

Kontrol sistemini secin

PID
CIKIS TAMAM

Hiz/PID

Harici kontrol noktalari EXT1 ve EXT2 arasinda
gecis yapmak icin sinyal kaynagini tanimlayin.

12.01 Har1/ Har2 sgm

Hiz modunda start sinyalinin kaynagdini segmek igin
program parametresi 10.02.

10.02 Har1 start grs1

Hiz modunda hiz referans sinyalinin kaynagini
segin.

21.01 Hiz ref1 sgm

Oo| oo d

Analog giris i¢gin filtreleme sire sabitini belirleyin.

%
’ , Filtrelenmemis sinyal

100
63|/~ Filtrelenmis sinyal
\W_/ t
T
O=1x(1-etM
| = filtre girisi (adim)
O = filtre ¢ikigl
t = sure

T = filtreleme siire sabiti

13.01 Al1 filtre zm
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0 Analog girig Al1 icin maksimum ve minimum 13.02 Al1 maks
degerleri belirleyin. 13.03 Al1 min
Bir 6nceki adimda belirlenen maksimum ve 13.04 Al1 maks skala
minimum degerlere karsilik gelen 6lgekli degerleri 13.05 Al1 min skala
belirleyin. Bu, daha dusuk analog giris dederlerinde
tam hiz gerektiginde kullaniglidir.
Al (6lgeklendirilmis)
A
13.04/13.09 | — — — — —
13.03/13.08 Al (mAV)
| 13.02/13.07
[
[
[
777777 13.05/13.10
H Hizlanma/yavaslama sureleri igin kullanilan hiz 19.01 Hiz skalalama

Olgeklemeyi belirleyin. Hizlanmal/yavaslama
surelerini belirleyin.

Asagidaki semada 19.01 Hiz skalalama
parametresinin hizlanma/yavaslama sureleri
Uzerindeki etkisi gosterilmisgtir.

22.02 Kalkig zm 1
22.03 Durus zm 1

Hiz
_19.01 _
|
Acc. | ec.
|
0 L : | >
" 2202 | 2203 Zaman

H Sabit hiz segici kaynagini ayarlayin. 26.02 Sabit hz sgm1

0 Sabit hiz girin. 26.06 Sabit hz1

0 Harici kontrol konumu 2 (EXT2) igin sinyal kaynagini | 10.05 Har?2 start grs1

seger.
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islem gercek degerinin parametrelerini ayarlayin:

* islem gercek degeri 1'in kaynagi

* hem iglem gergek degeri hem de islem ayar
noktasi igin birim. Genelde 6l¢ilen miktar segilir.

+ gercek degerin dlgeklendiriimesi. Ayar, islem ayar
noktasinin %100'Une esittir ve genelde sensor
araliginin Ust ucuna karsilik gelen degere
ayarlanir.

28.02 Grgk dgr1 kynk
28.06 Grgk birim segim

28.05 Grgk maks dgr

Analog girig Al2 igin maksimum ve minimum
degerleri ve Olgeklendirilmis degerleri tanimlayin.
Referans icin, Al1 ayarlarina ve sayfa 18'deki
semaya bakin.

13.08 Al2 min

13.07 Al2 maks
13.10 AlI2 min skala
13.09 Al2 maks skala

islem referans (ayar noktasi) parametrelerini

ayarlayin:

* iglem ayar noktasi 1'in kaynagi

+ parametre 29.02, Int set 1'e ayarlandiginda iglem
ayar noktasi 1.

29.02 Setpoint 1 kynk
29.04 Dahili set 1

islem PID kontrol parametrelerini ayarlayin.

PID kontrol cihazi basing, akis veya sivi seviyesi
gibi proses degiskenlerini kontrol etmek icin
kullanihir. Proses PID kontrollinde, siriiclye hiz
referansi yerine bir proses referansi (set degeri)
baglanir. Ayni zamanda bir gercek deger bilgisi
(proses geri besleme) de suriicliye geri verilir.
Proses PID kontroli, 6lglilen proses miktarini
(gercek deger) istenen seviyede (set degeri)
tutabilmek igin surict hizini ayarlar.

Hata/Kontrol cihazi ¢ikisi
. O I
oxiq |
T Zaman

| = kontrol cihaz girisi (hata)
O = kontrol cihazi ¢ikisi

G = kazang

Ti = entegral sire

27.12 PID kazanci
27.13PID | zm




20 Devreye alma kilavuzu - ACQ810-04

0 Uyku siiresi boyunca enerji tasarrufu igin uyku 77.01 Uyku modu segimi
fonksiyonu parametrelerini ayarlayin. 77.02 Uyku snyl dahili

Uyku fonksiyonu yavas motor doniisii tespit eder 77.03 Uyku seviyesi

ve uyku gecikmesi gegtikten sonra olusan gereksiz | 77.04 Uyku gecikmesi
pompalamay! stop ettirir. 77.08 Uyanma mod se¢im
77.10 Uyanma seviyesi

77.11 Uyanma gecikmesi

Motor Hizi

ty = Uyku gecikmesi (77.04)
twg = Uyanma gecikmesi (77.11)

t< td , td twd

—

Uyku
seviyesi

(77.03)

Zaman

STOP START

Kontrol panelinde “Done ok!” metni gérintulendidinde, aygit yazilim asistanini
tamamlamak igin TAMAM tusuna basin.
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PID

Hizlanmalyavaglama sureleri igin kullanilan hiz
Olgeklemeyi belirleyin. Hizlanma/yavaslama
surelerini belirleyin. Referans igin, Al1 ayarlarina ve
sayfa 18.’deki semaya bakin.

19.01 Hiz skalalama
22.02 Kalkis zm 1
22.03 Durug zm 1

seger.

islem gercek degerinin parametrelerini ayarlayin:

* igslem gercek degeri 1'in kaynagi

* hem iglem gergek degeri hem de islem ayar
noktasi igin birim. Genelde 6l¢ilen miktar segilir.

+ gergek degerin dlgeklendiriimesi. Ayar, islem ayar
noktasinin %100'lne esittir ve genelde sensor
araliginin Ust ucuna karsilik gelen degere
ayarlanir.

0 Sabit hiz segici kaynagini ayarlayin. 26.02 Sabit hz sgm1
| Sabit hiz girin. 26.06 Sabit hz1

m Harici kontrol konumu 2 (EXT2) igin sinyal kaynagini | 10.05 Har2 start grs1
O

28.02 Grgk dgr1 kynk
28.06 Grgk birim segim

28.05 Grgk maks dgr

Analog girig Al2 igin maksimum ve minimum
degerleri ve Olgeklendirilmis degerleri tanimlayin.
Referans icin, Al1 ayarlarina ve sayfa 18'deki
semaya bakin.

13.08 Al2 min

13.07 Al2 maks
13.10 Al2 min skala
13.09 Al2 maks skala

islem referans (ayar noktasi) parametrelerini
ayarlayin:
* islem ayar noktasi 1'in kaynagi

» parametre 29.02, Int set 1'e ayarlandiginda islem
ayar noktasi 1.

29.02 Setpoint1 kynk
29.04 Dahili set 1

islem PID kontrol parametrelerini ayarlayin.
Sayfa 719.’daki semaya bakin.

27.12 PID kazanci
27.13PID | zm

Uyku suresi boyunca enerji tasarrufu igin uyku
fonksiyonu parametrelerini ayarlayin.
Sayfa 20.’deki semaya bakin.

77.01 Uyku modu segimi
77.02 Uyku snyl dabhili
77.03 Uyku seviyesi
77.04 Uyku gecikmesi
77.08 Uyanma mod segim
77.10 Uyanma seviyesi
77.11 Uyanma gecikmesi

Kontrol panelinde “Done ok!” metni gérintilendiginde, aygit yazilim asistanini

tamamlamak i¢cin TAMAM tusuna basin.
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UL kontrol listesi

ACQ810-04 surtcu moduli (IP20 kasa tipi A - E; IP00O kasa tipi G1/G2; UL Agik
Tip), 1sitmali, kapali kontrollli bir ortamda kullanim igin tasarlanmistir. Strticl
muhafaza sinifina uygun temiz hava kosullarinda kurulmaldir. Sogutma
havasinin temiz, korozif materyallerden ve elektrik agisindan iletken tozlardan
arinmig olmasi gerekir. Ayrintili 6zellikler igin uygun Donanim el kitabi'na
basvurun.

Nominal akimda maksimum ortam hava sicakligi 40 °C'dir (104°F). A - G1/G2
arasindaki kasa tiplerinde 40 ila 55°C (104 ila 131°F) arasindaki sicakliklarda
akim duser.

Motor devresinde bulunan kablolar UL uyumlu kurulumlarda en az 75°C (167°F)
icin uygun olmalidir.

Giris kablosu sigortalarla ya da devre kesicilerle korunmalidir. ABD'de devre
kesiciler sigortasiz kullaniimamalidir. Uyumlu IEC (tim kasa tipleri igin sinif gG;
E ve G1/G2 kasa tipleri igin sinif aR) ve UL (A-E kasa tipleri i¢in sinif T, G1/G2
kasa tipi i¢in, ACQ810-04-377A-4 ve ACQ810-04-480A-4 hari¢ sinif L) sigortalari
Donanim el kitabi'nin Teknik veriler kisminda listelenmektedir. Uygun devre
kesiciler igin yerel ABB temsilciniz ile iletisim kurun.

ABD'de kurulum igin, dal devresi korumasi, Ulusal Elektrik Yasasi (NEC) ve

tim ydrurlikteki yerel yasalarla uygun olarak saglanmalidir. Bu gereksinimi
karsilamak icin UL sinifi sigortalar kullanin.

Kanada'da gergeklestirilecek kurulumlar i¢in dal devresi korumasi Kanada
Elektrik Yasalarina ve yurirlikteki tim yerel yasalara uygun olarak saglanmalidir.
Bu gereksinimi kargilamak i¢in UL sinifi sigortalar kullanin.

Sirucu, Ulusal Elektrik Yasasina (NEC) uygun asiri yik korumasi saglamaktadir.




Daha fazla bilgi

Uriin ve servis ile ilgili sorular

Urdin ile ilgili her tirli sorunuzu, séz konusu Gnitenin tip kodu ve seri numarasi ile
birlikte yerel ABB temsilcinize yéneltin. ABB satig, destek ve servis noktalarina su
adresten ulasilabilir: www.abb.com/searchchannels.

Uriin egitimi
ABB Uriin egitimi hakkinda bilgi almak igin, www.abb.com/drives adresine gidin ve
Training courses (Egitim programlari) baglantisini segin.

ABB Sdructileri el kitaplari hakkinda geri bildirimde bulunma

El kitaplarimiz hakkindaki yorumlarinizi bekliyoruz. www.abb.com/drives adresine
gidin ve Document Library — Manuals feedback form (LV AC drives) (Belge
Kitiphanesi — El kitabi geri bildirim formu (LV AC suriicdleri)) segenegini segin.

Internet'teki Belge Kutiphanesi

El kitaplarini ve dider trln belgelerini PDF formatinda Internet'te bulabilirsiniz.
www.abb.com/drives adresine gidin ve Document Library (Belge Kitliphanesi)
segenegini segin. Kitliphaneyi tarayabilir veya arama alanina bir belge kodu gibi
secim kriterleri girebilirsiniz.



http://www.abb.com/searchchannels
http://www.abb.com/drives
http://www.abb.com/drives
http://www.abb.com/drives

Bizimle iletisim kurun

www.abb.com/drives
www.abb.com/drivespartners
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