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Kilavuz icerigi

Bu bolumun igindekiler

Bu bolum, suracuayu galistirirken, kurulum ve servis islemlerini
yaparken izlemeniz gereken guvenlik talimatlarini icerir. Bu
talimatlara uyulmamasi, fiziksel yaralanmalara veya olumlere yol
acabilir ya da surtcu, motor veya tahrik edilen ekipman hasar
gorebilir. Unite Gzerinde ¢alismadan dnce glvenlik talimatlarini
okuyun.

Bu bolumde kilavuzun igerigi hakkinda ozet bilgiler de
bulunmaktadir.

Uyumluluk

Bu kilavuz ACH550-01 suruculeri kapsamaktadir. ACH550-UH
surtculerin veri ve talimatlari icin lutfen ACH550-UH HVAC
Siirticti Kullanim Kilavuzu (3AUA0000004092 [ingilizce] adli
belgeye basvurun).

Bu kilavuz, ACH550-01 surtcl yaziliminin 3.14e veya Uzeri
surimuyle uyumludur. Bkz. parametre 3301 YAzILIM sayfa 256.

Kullanim amaci

ACH550 ve bu kilavuzdaki talimatlar HVAC uygulamalariyla
birlikte kullaniimalari igindir. Makrolar, ilgili bolimlerde agiklanan
uygulamalar igin uygulanmalidir.

Kullanici profili

Bu kilavuz, surayd kuran, yoneten, kullanan ve bakimini yapan
kisiler icin hazirlanmistir. Strtcu Uzerinde ¢alismaya
baglamadan 6nce kilavuzu okuyun. Okuyucunun, elektrik, kablo
baglantisi, elektrik pargalari ve elektrik sema simgelerinin
temellerini bildigi kabul edilmektedir.

Kilavuz igerigi 7
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Uyari ve notlarin kullaniimasi
Bu kilavuz iki ¢cesit guvenlik bilgisi icerir:
* Uyarlilar, ciddi yaralanma veya 6lum ve/veya ekipmanin
hasar gormesine neden olabilecek durumlari gosterirler.
Ayrica, tehlikelerin nasil dnlenebilecegi de agiklanir.

* Notlar, okuyucunun 6zel dikkat gostermesi gereken veya
hakkinda ek bilgi bulunan bolumleri gosterir.

Uyari isaretleri asagidaki sekilde kullantilir:

f Elektrik uyarisi fiziksel yaralanmalara veya hasara yol
acabilen elektrikten kaynaklanan tehlikeler konusunda
kullanilir.

f Genel uyar, elektriksel olmayan yollardan olusabilecek
yaralanma ve/veya hasar durumlarinda kullanilr.

Guvenlik talimatlari

Genel guvenlik

UYARI! Bu talimatlara uyun. Bunlara uymamaniz halinde 6lum
ya da yaralanma s6z konusu olabilir veya ekipman zarar
gorebilir.

* Ayak yaralanmasini dnlemek icin guvenlik ayakkabilari
kullanin.

« Sdrucuyu dikkatli bir sekilde tasiyin.

» Sicak yuzeylere dikkat edin. Sogutma bloklari gibi bazi
parcalar, gu¢ kaynagi ayrildiktan sonra bile bir sureligine
sicak kalir. Bkz. Teknik veriler bolumu.

« Surucuyu delme islemi sirasinda meydana gelen toz ve
capaklardan korumak igin montaji yapana kadar ambalajinda
tutun veya baska sekilde koruyun. Montaji yapilan surtcuyu
de toz ve g¢apaklara karsi koruyun. Surucu igindeki elektrik
iletebilen kalintilar hasar veya arizaya neden olabilir.

Elektriksel guvenlik

UYARI! ACH550 SADECE yetkili teknisyen tarafindan
kurulmahdir.
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UYARI! Motor durmus olsa dahi, U1, V1, W1 ve U2, V2, W2 gug¢
devresi terminallerinde ve kasa tipine bagli olarak UDC+/BRK+
ve UDC-/BRK- terminallerinde tehlikeli duzeyde gerilim bulunur.

UYARI! Giris beslemesi bagliyken tehlikeli duzeyde gerilim
vardir. Besleme baglantisini kestikten sonra, kapagi ¢ikarmak
igin en az 5 dakika bekleyin. Kontrol etmek igin, kasa tipine bagl
olarak UDC+/BRK+ ve UDC-/BRK- seklindeki DC
terminallerinde sifir gerilim dlgimu yapin.

UYARI! ACH550'nin giris terminallerinden gug kesildiginde bile,
RO1...RO3 ve kurulumda role uzatma karti bulunuyorsa
RO4...ROG6 roéle c¢ikislarinin terminallerinde (harici
kaynaklardan) tehlikeli gerilim bulunabilir.

UYARI! iki veya daha fazla siirtictiniin kontrol terminalleri paralel
bagliyken, bu kontrol baglantilarinin yardimci gerilimi tek bir
kaynaktan alinmali ve kaynak olarak cihazlardan biri veya bir
harici gu¢ kaynagi kullaniimalidir.

UYARI! Bir IT sistemine (topraklamasiz gug¢ sistemi veya yuksek
direng topraklamali [30 ohm Uzerinde] gug¢ sistemi) veya kagak
akim devre kesicileri bulunan bir gu¢ sistemine surucu
takiyorsaniz dahili EMC filtresinin baglantisini kesin, aksi halde
sistem, EMC filtre kondansatorleri yoluyla toprak potansiyeline
baglanir. Bu, tehlikeye veya surticude hasara neden olabilir.

Kosede topraklamali TN sistemine surucu takiyorsaniz dabhili
EMC filtresinin baglantisini kesin, aksi halde sistem, EMC filtre
kondansatorleri yoluyla toprak potansiyeline baglanir. Bu
surtcuye hasar verecektir.

Not: Dahili EMC filtresinin sdkulmesi iletilen emisyonu artirir ve
suruct EMC uyumlulugunu oldukga azaltir.

EMC filtresini sokmek icin, bkz. Dahili EMC filtresinin sékiilmesi
sayfa 45.

Kilavuz igerigi 9
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Bakim

UYARI! ACHS550 yerinde onarilabilen bir cihaz degildir. Arizal
bir cihazi onarma girisiminde bulunmayiniz; degistirme igin,
yerel ABB temsilcinize basvurun.

Surucu ve motorun kontrolu

UYARI! Harici ¢calistirma komutunun aktif olmasi durumunda,
giris geriliminde bir kesinti yasandiktan sonra ACH550 otomatik
olarak devreye girer.

UYARI! Motoru AC kontaktort veya kesme cihazi (baglanti
kesme araclari) ile kontrol etmeyin; bunun yerine kontrol
panelindeki (operator tus takimi) start (HAND &5 ), AUTO
) ve stop (OFF @@ ) tuslarini veya harici komutlari kullanin
(I/O veya fieldbus). DC kondansatdrlerinin izin verilen
maksimum sarj dongusu (gug vererek galistirma) on dakikada
bestir.

Not: Daha fazla teknik bilgi icin yerel ABB temsilcinize
basvurun.
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Surucu paketi

Paketi actiktan sonra, pakette asagidakilerin bulundugunu
kontrol edin:
« ACHS550 surtcu (1)

« tip IP21: kelepgeyi ve baglanti kutusunu igeren kutu (2),
tip IP54: Ust kapak

» ACH-CP-B kontrol paneli (operator tus takimi) ve panel
konektorunu iceren kutu (3)

« karton montaj sablonu (4)

« kullanim kilavuzu (5)

* uyari ¢ikartmalari

« poliamit vidalar (R1, R2 ve R3 paketlerinde) (6).

Asagidaki sekilde, surtcu paketinin icerigi gosterilmektedir.

{ AAlzg
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Sarucunun kaldiriimasi
Sekilde surucuyu nasil kaldirmaniz gerektigi gosterilmektedir.

Not: SdriclyU sadece metal sasiden tutarak kaldirin.,
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Kurulum hazirhgi

Bu bolumun igindekiler

Bu bolum, suricu kurulumuna hazirlik talimatlarini igerir.
Surtcunun tanimlanmasi, kablo baglantisi, EMC talimatlari ve
kurulum icin gerekli aletlerin listesi bu bolimde yer alir.

Not: Kurulum her zaman yururlUkteki yerel yasa veya
duzenlemelere uygun olarak gergeklestiriimelidir. ABB, yerel
yasalari ve/veya diger duzenlemeleri ihlal eden kurulumlar igin
hicbir sekilde sorumluluk kabul etmemektedir. ABB tarafindan
verilen talimatlar izlenmezse, cihazda garanti kapsami diginda
kalan sorunlar meydana gelebilir.

Kurulum hazirlhigi 13
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Surucunun tanimlanmasi

IP54 surucu etiketleri

IP54 koruma sinifi ornek etiketlerinin konumu ve igerigi
asagidaki sekilde gosterilmistir. Etiketler Tip kodu (sayfa 16),
Seri numarasi (sayfa 16), koruma sinifi, degerler (ayrica bkz.

Degerler, sayfa 395) ve gecerli isaretler (ayrica bkz. [saretler,
sayfa 442) hakkinda bilgiler icerir.

ACH550-01-023A-4 + BOSS ACH550-01-023A-4+B055

U1 3~ 380...480 V
WY |

PN 11 kw

Input U1 3~ 380...480 V IPs4, UL type 12, NEMA 12 ABB 0
I 23 A

LISTED 43Y1 MADE IN FINLAND
1 48...63 Hz c E cus on
Output U2 3~ 0.U1V IND GONT. EQ.
12N 23 A
B aso0 Ha OO RoHS
semo * 1090903718 %

Motor PN 11 kW

ACH550-01-023A-4+B055

Far more information see User's Manual

Not: Etiketlerin yeri farkli kasa tiplerine gore degisiklik
gosterebilir.
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ACH550-01 Kullanim Kilavuzu

IP21 surucu etiketleri

IP21 koruma sinifi ornek etiketlerinin konumu ve igerigi
asagidaki sekilde gosterilmistir. Etiketler Tip kodu (sayfa 16),
Seri numarasi (sayfa 16), koruma sinifi, degerler (ayrica bkz.
Degerler, sayfa 395) ve gecerli isaretler (ayrica bkz. [saretler,
sayfa 442) hakkinda bilgiler icerir.

ACH550-01-06A3-4 ACHS50-01-06A9-4

U1 3~ 380...480 V
N

PN 3.0 kW

mput VA 3~ 380...480 V P21, UL type 1, NEMA 1
" 6.9 A

ABB O
U MADE IN FINLAND y
N e CEM ©
¢ Us -
Output U2 3~0.U1V N713
12N 6.9 A ||||‘|
2 0...500 Hz
Motor PN 3.0 kW Sern

ACH550-01-06A9-4

0

ARG - RoHS
*1091306314*

65

For more information see User's Manual

Not: Etiketlerin yeri farkli kasa tiplerine gore degisiklik
gOsterebilir.
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ACH550-01 Kullanim Kilavuzu

Tip kodu

Etiketlerde gosterilen surtcu tipi kodunun igcerigi asagida

aciklanmisgtir.

ACH550-01-08A8-4+..

AC, HVAC Siiriicii - 550 uiriin serisi

Yapi (bolgeye 6zgii)
01 =IEC montaj ve uyum gereksinimlerine 6zgl kurulum ve pargalar

UH= US montaj ve NEMA uyum gerekliliklerine 6zgu kurulum ve pargalar

Cikis akim degerleri
08A8 = 8,8 A, ayrintilar igin bkz. bélim Kasa tipi, sayfa 17

Nominal gerilimler.

2=208...240 VAC
4 =380...480 VAC

Secenekler
Ozellik belirtiimemis = 1P21
B055 = IP54

F278 = ACH550 Ana anahtar eki (yalnizca ACH550-01 i¢in mevcuttur), IP54 (R1-R3)

(yalnizca B055 ile)

L511 = OREL-01 Rdle ¢ikigi uzatmasi

K451 = RDNA-01 DeviceNet adaptoéri

K452 = RLON-01 LonWorks adaptoéri

K454 = RPBA-01 PROFIBUS DP adaptori

K466 = RETA-01 Ethernet adaptori (Modbus TCP, EtherNet/IP)
K467 = RETA-02 Ethernet adaptéri (Modbus TCP, PROFINET)

Seri numarasi

Etiketlerdeki surtcu seri numarasinin formati asagida

aciklanmistir.

Seri numarasi CYYWWXXXXX formatindadir ve
C: Uretildigi Ulkeyi

YY: Uretim yilin

WW: Uretildigi haftayi; 1. hafta, 2. hafta, 3. hafta igin 01, 02, 03, ...
XXXXX: Her hafta icin 00001 degerinden baslayan tamsayiyi belirtir.

16
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ACH550-01 Kullanim Kilavuzu

Kasa tipi
Ti .
ACHS50-01- i av | Kasatip

3 fazli besleme gerilimi 220...240 V

04A6-2 4,6 0,75 R1
06A6-2 6,6 1,1 R1
07A5-2 7,5 1,5 R1
012A-2 11,8 2,2 R1
017A-2 16,7 4,0 R1
024A-2 24,2 5,5 R2
031A-2 30,8 7,5 R2
046A-2 46 11 R3
059A-2 59 15 R3
075A-2 75 18,5 R4
088A-2 88 22 R4
114A-2 114 30 R4
143A-2 143 37 R6
178A-2 178 45 R6
221A-2 221 55 R6
248A-2 248 75 R6
3 fazli besleme gerilimi 380...480 V

02A4-4 2,4 0,75 R1
03A3-4 3,3 1,1 R1
04A1-4 4,1 1,5 R1
05A4-4 54 2,2 R1
06A9-4 6,9 3,0 R1
08A8-4 8,8 4,0 R1
012A-4 11,9 55 R1
015A-4 15,4 7,5 R2
023A-4 23 11 R2
031A-4 31 15 R3
038A-4 38 18,5 R3
045A-4 45 22 R3

Kurulum hazirligi 17



ACH550-01 Kullanim Kilavuzu

ACH-gI5p0-01- IZAN EVT, Kasa tipi
059A-4 59 30 R4
072A-4 72 37 =
087A-4 87 45 R4
125A-4 125 55 v
157A-4 157 75 R6
180A-4 180 90 =
195A-4 205 110 R6
246A-4 246 132 R6
290A-4 290 160 =
00467918.xls C

Surucunuzin kasa tipini sag taraftaki kutuya

isaretleyin.

Not: Daha ayrintili teknik bilgiler igin, bkz. Teknik veriler.

18
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ACH550-01 Kullanim Kilavuzu

Motor tanimlama

IEC motoru igin bir motor gu¢ plakasi ornegi asagida

gOsterilmektedir.

/ C€ ABB Oy, Electrical Machines \
O O 8 W LV Motors, Vaasa, Finland
3~ Motor M3JP 250SMA 4 EExd 1IB T4 B3
IEC 250S/M 65 ==
S1 No. 3492820
LJ-20964-1 / 2001 Ins.cl. F IP 55
\Y Hz kW r/min A |cos ([ Duty
690 Y | 50 55 1479 58 | 0.83
400 D 50 55 1479 | 101 | 0.83
660 Y | 50 55 1475 60 | 0.85
380 D 50 55 1475 | 104 | 0.85
415 D 50 55 1480 99 | 0.82
440 D 60 63 1775 | 103 | 0.85
Prod.code 3GJP252210-ADG138148
LCIE 00 ATEX 6030
6315/C3 1) 6313/C3 450 kg
_ @H 2D ABB  |EC60034-1 D

Asagidaki bilgileri alin:

« gerilim

* nominal motor akimi

 nominal frekans
* nominal hiz
* nominal gug.

Kurulum hazirligi
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ACH550-01 Kullanim Kilavuzu

Asagidaki sekil yildiz ve ug¢gen baglantilari olan bir motoru
gostermektedir. 79. sayfada bulunan motor glg plakasi
ornegindeki vurgulanmis satirdaki baglanti tG¢gendir.

L1 L2 L3 L1 L2 L3

Not: Motorunuzun tipi i¢cin hangi baglantinin uygun oldugunu
kontrol edin.
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ACH550-01 Kullanim Kilavuzu

Motor uyumliulugu

Motor, strucu ve sebeke birbiriyle uyumlu olmalidir:

Motor ozellikleri

Dogrulama

Referans

Motor tipi

3 fazli enduksiyon
motoru

Nominal akim

tipe gore degisir

surucudeki tip
kodu etiketi,
“Cikis oy’
(akim) degeri
veya

surucu ve
degerler
tablosundaki tip
kodu; Degerler,
bolum Teknik
veriler.

Nominal frekans

10...500 Hz

Gerilim arahgi

Motor gereksinimi
ve besleme gerilimi
3 fazh gerilimdir ve
ACH550 gerilim
araligindadir.

208...240 V
380...480 V

Kurulum hazirligi
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ACH550-01 Kullanim Kilavuzu

Uygun ortam kosullari ve koruma sinifi

Kurulum yerinin ortam kosullarini sagladigindan emin olun.
Surdcunun kurulum 6ncesi hasar gormesini 6nlemek igin,
saklama ve nakliye icin tanimlanan ortam kosullarina uygun
olarak saklanmali ve nakledilmelidir. Bkz. bolum Ortam kosullari
sayfa 440.

Muhafazanin (koruma sinifi) saha 6zelliklerine uygun

oldugundan emin olun:

» P21 tipi muhafaza. Montaj yerinde havadan kaynaklanan
tozlar, korozif gaz veya sivilar ve su damlamasi,
yogunlasma, karbon tozu ve metal partikulleri gibi iletken
kirleticiler bulunmamalidir.

» IP54 tipi muhafaza. Bu koruma sinifi, havadan kaynaklanan
tozlara ve sigrayan veya damlayan suya karsi her yonden
koruma saglar.

IP21 muhafazaya kiyasla, IP54 muhafazasi asagidaki 6zellik ve

parcalari icerir:

* IP21 muhafazayla ayni dahili plastik iskelet

 farkh bir harici plastik kapak

« sogutmayi geligtirmek igin ilave bir dahili fan

* buyuk boyutlar

« ayni deger (nominal deger dusurtulmesini gerektirmez).

Ayni nedenden dolayi, bir IP21 surucunun kablo kanali kutusu

veya kapagi olmadan; veya bir IP54 surucunun kablo kanall

plakasi veya ust kapak olmadan kurulmasi gerekirse, 444.

sayfadaki nota goz atin.
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ACH550-01 Kullanim Kilavuzu

Uygun kurulum yeri

Montaj yerinin asagidaki kogullari sagladigindan emin olun:

« Sdrdcu uygun bir ortamdaki purtzsuz, yanici olmayan ve sert
bir yuzeye veya kasaya bolum Uygun ortam kosullari ve
koruma sinifi, 22. sayfada anlatilan sekilde dikey olarak
monte edilmelidir.

» Yatay kurulum hakkinda daha fazla bilgi almak igin yerel ABB
temsilcinizle baglantiya gegin.

Makine kasasi Uzerine kurulum da yapilabilir. Sturdcunun dahili

sogutma blogu arka plakasi bulundugu igin, sogutma islemi igin

ek plakalara gerek duyulmaz.

Tum kasa tipleri ve koruma tipleri igin montaj tipleri hakkinda

bilgi almak igin, bkz: bolum Montaj boyutlari, sayfa 421.

Asagidaki sekil, Unitenin kurulumu igin gereken bos alani

gOstermektedir.

R1...R6

IP21 ve IP54: 200 mm [8 inc]

I

IP21 ve IP54: 0 mm [0 ing] ﬁ IP21 ve IP54: 0 mm [0 ing]
\ \ / Nl «<——

\\ /
Wi/

\ I/

) Ta [

=

I

IP21 ve IP54: 200 mm [8 ing]
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ACH550-01 Kullanim Kilavuzu

Sicak havanin surtcuye gitmediginden emin olun. Asagidaki
sekil, sogutma havasi igin gerekli minimum boslugu
gOstermektedir.

i
200 mm
Y
————— =
— | — |
— —
| =
| = 2
{ == %
| e —
DN — W
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ACH550-01 Kullanim Kilavuzu

Suruculer arasina uygun bir mekanik engel yerlestirerek
surtcuden gikan sicak havanin baska bir surticinin soguk hava
girisine gitmemesini saglayin. Asagidaki sekil, sogutma havasi
icin gerekli minimum boglugu gostermektedir.

200 mm \ \
|

I
— — |
| ==
| &= | ==
{% {%
{l@ L@i\

j | @“@J Il o
200 mm :

i
200 mm V\
|
— —
— —
| = | =
[ = [ =
h S L s =
f NN N T .
b @@j | @@j
71200 mm )
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ACH550-01 Kullanim Kilavuzu

Kablolar ve EMC gereklilikleri

Yerel kanunlara gore elektromanyetik uyumluluk (EMC)
kosullarini belirleyin. Genel olarak:

Kablo boyutu hakkindaki yerel kanunlar.

Bu i¢ kablo sinifini birbirlerinden ayri tutun: giris besleme
kablosu, motor kablosu ve kontrol/haberlesme kablosu.
Onaylanan maksimum motor kablosu uzunlugu icin bolum
Motor baglantisi, 410. sayfada yer alan kullanim
kisitlamalarina goz atin.

Kurulumun Avrupa EMC Yonergesinin gereksinimlerine (bkz.
bdlim IEC/EN 61800-3:2004 +A1:2012 ile Uyumluluk, sayfa
445) uygun olmasi gerekiyorsa, bolum Motor baglantisi, 410.
sayfada yer alan onaylanan maksimum motor kablosu
uzunlugu icin EMC kisitlamalarina da goz atin.

Not: EMC sorunlarinin gogunun nedeni uygun olmayan uygun
olmayan kablo baglantilaridir. Bu sorunlardan kaginmak igin
|Gtfen talimatlari uygulayin.

26
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ACH550-01 Kullanim Kilavuzu

Asagidaki resimde dogru kablo baglantisi 6rnegi gosterilmigtir.

Kontrol kablosu

N

90°

: I min. 500 mm [20 ing]
min. 200 mm [8 ing] | ]

Y/ N [V

/ min. 300 mm [1% I |

Giris besleme kablosu

Motor kablosu

Not: Bir motor guvenlik anahtari veya kontaktor kullanildiysa,
izolatorun yardimci kontagindan ACH550'ye ya 2102 DURMA
ISLEVI [deger 1 (SERBEST) olmalidir] veya 1608 START IZNI 1
sinyali verin.

Not: Kablo baglantilar Sdrdiciiniin kurulumu bolimunde daha
ayrintih olarak incelenmektedir.
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ACH550-01 Kullanim Kilavuzu

Kablo baglant talimatlari
Kablo kelepceleri ve vidali terminaller arasindaki ekransiz

kablolari mimkun oldugunca kisa tutun. Kontrol kablolarini gu¢
kablolarindan uzak tutun.

Giris (sebeke) besleme kablolari
Bkz. bolum Giris (sebeke) besleme kablolari ve sigortalari ve

devre kesiciler sayfa 401 ve Giris besleme (sebeke) kablosu
sayfa 406.

Motor kablolari
Kategori C2 veya C3 icin IEC/EN 61800-3 gereksinimlerine
uygun maksimum motor kablosu uzunluklari igin, bkz: bolim
Motor baglantisi, sayfa 410.

Asagidaki sekilde, motor kablosu ekraninin minimum
gereksinimlerini gosterilmektedir.

Esmerkezli bakir tel katmani.
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ACH550-01 Kullanim Kilavuzu

Asagidaki sekilde, dnerilmeyen motor kablosu tiplerini
gOsterilmektedir.

Sekiller, Draka NK Kablolarinin malidir. Telif hakki© 2003 Draka

NK Kablolari

Asagidaki sekil onerilen iletken duzenini gostermektedir.

Onerilen (CE ve C-Tick)

Simetrik ekranl kablo: Ug fazli iletkenler,
bir esmerkezli veya simetrik yapili PE
iletkeni ve bir ekran

PE iletken
ve ekran

Ekran

Motor kablolari icin izin verilmez
(CE ve C lsareti)

Dort iletkenli sistem: Ug¢ fazl iletkenler
ve ekransiz, koruyucu iletken

XK K

izin Verilen (CE ve C-Tick)
Kablo ekraninin iletkenligi < %50

faz iletkenin iletkenligi ise ayri bir
PE iletken gerekir.

Ekran

e PE

Ekran

10 mm2’ye kadar faz iletken kesit
alanina sahip motor kablolari
ic¢in izin verilir.

Kurulum hazirligi
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ACH550-01 Kullanim Kilavuzu

Etkili motor kablo ekranlari

Kablo ekraninin verimliligi icin genel kural su sekildedir: ekran
ne kadar iyi ve siki olursa, yayilan emisyon seviyesi de o kadar
dusuk olur. Asagidaki sekilde etkili bir yapiya iligkin bir 6rnek
verilmistir (6rnegin, Olflex-Servo-FD 780 CP, Lapp Kabel veya
MCCMK, Draka NK Kablolar).

Dis yalitim ic yalitim

R (;5\

Orme metalik ekran

Ayri bir PE iletkeni olmayan bir kablo kullaniyorsaniz, kablo
ekranini suricuntn ucundaki kablo rakoru plakasina
kelepgeleyin, kablo ekran tellerini genigliginin en fazla beg kati
kadar uzunlukta bukerek bir demet (sa¢ orgusu) haline getirin ve
L igaretli terminale (surtcunun sag alt kogsesinde) baglayin.

30
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ACH550-01 Kullanim Kilavuzu

Asagidaki sekil, kablolarin topraklama ilkelerini gosterir.

BESLEME KABLOSU MOTOR KABLOSU

Olabildigince kisa
ekransiz kablolar

lletken bantla

s Kisa sag orgusu == kapl
\ R

kablo ekrani

l

Boyasiz rakor plakasi

iletken muhafaza ve
sikistirma contasi

EMC kablo
Kelepge

Faraday kafesinin Kablo

devamlihgi

Motor kablosu ekrani, motor ucunda EMC kablo rakoruyla 360
derece topraklanmalidir, veya ekran telleri genigliginin en fazla
bes kati kadar uzunlukta bukerek bir demet (sa¢ 6rgusu) haline
getirilmeli ve motorun PE terminaline baglanmalidir. Ayni ilke
pano kurulumlari i¢in de gegerlidir.
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ACH550-01 Kullanim Kilavuzu

Kontrol kablolari

Genel oneri

Ekranli kablolar kullanin; sicaklik nominal degeri 60 °C veya
uzeri igin:
Asagidaki sekilde, onerilen kablolar gosterilmektedir.

x - = - 7

Draka NK Kablolari (Jamak)

IIIIIII

Draka NK Kablolari (Nomak)

Sekiller, Draka NK Kablolarinin malidir. Telif hakki© 2003 Draka
NK Kablolari

« Kontrol kablolari ekranl ve bukimlU kablo ¢ifti tard olmalidir.

« Ekran genigliginin en fazla bes kati kadar uzunlukta
bikulerek bir demet haline (sag¢ érgusu) getiriimeli ve X1:1
terminaline (dijital ve analog I/O kablolar i¢in) baglanmalidir.
RS485 kablosunun ekran tellerini baglamak igin, bkz.
talimatlar (ve not 3), sayfa 7142.

Kontrol kablolarini, kablonun maruz kaldigi radyasyonu en az

duzeye getirecek sekilde doseyin:

» Girig besleme ve motor kablolarindan mimkun oldugunca
uzag@a yerlestirin (en az 20 cm [8 ing]).

» Paraziti en dusuk seviyeye indirmek icin, kontrol kablolarinin
guc kablolariyla kesismesi gereken yerlerde, bunlari
mumkun oldugunca 90 dereceye yakin bir aciyla yerlestirin.

« Sdrucunun kenarlarindan en az 20 cm (8 in¢) uzaga
yerlestirin.

* ROle ¢ikis sinyallerini bukumlu giftler olarak dogeyin (6zellikle
gerilim >30 V ise). 30 V’tan daha az gerilim seviyesindeki
role ¢ikis sinyalleri, ayni kablo iginde dijital giris sinyalleri ile
birlikte kullanilabilir.

32
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ACH550-01 Kullanim Kilavuzu

Asagidaki sekilde, kontrol kablosu yerlesimi 6rnegi
gOsterilmektedir.

o oog)
" "! Kontrol kablosu
Kontrol kablosu = o /
— \

90°

1 min. 500 mm [20 ing]

min. 200 mm [8 ing]
J

/

Girig besleme Motor kablosu
kablosu

Not: 30 V degerinden daha yuksek role kontrollu sinyalleri ve
diger sinyalleri ayni kabloda kullanmayin.

Not: 24 V DC ve 115/230 V AC sinyalleri asla ayni kabloda
tasinmamalidir.
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ACH550-01 Kullanim Kilavuzu

Analog kablolar

Analog sinyaller icin Oneriler:

» Cift ekranl, bukimlU kablo ¢ifti kullanin.
* Her bir sinyal igin ayri ekranli bir ¢ift kullanin.
« Sadece bir ucunu topraklayin.

Dijital kablolar
Dijital sinyaller icin oneriler:

« Eniyi alternatif ¢ift ekranli kablodur, ancak, tek ekranl
bukumlU coklu ¢ift bir kablo da kullanilabilir.

Kontrol paneli (operator tus takimi) kablosu

Kontrol paneli suricuye bir kablo ile baglanacaksa, sadece
bUkUmIU Ethernet kablosu cifti kullanin. Ornegin Standart CAT5
UTP Ethernet Kablosu, kablo baglantisi 568-B. Maksimum
uzunluk 3 metredir.
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ACH550-01 Kullanim Kilavuzu

Gereken araclar

ACS550 kurulumu icin asagidaki aletler gereklidir:

» tornavidalar (kullanilan montaj donanimina uygun olarak)
« kablo siyirici

» serit metre

* matkap

« montaj aletleri: vidalar veya somunlar ve civatalar, her biri
dort adet. Donanim tipi, montaj yluzeyine ve kasa tipine

baghdir:
Montaj Montaj
Kasa Kasa aletleri aletleri
Kasa agirhgi agirhgi : Y
< . Metrik Ingiliz
tipi kg Ib Blcii Slcii
IP21/IP54 | IP21/IP54 | yirimieri | birimleri
R1 6,5/8 14 /18 M5 #10
R2 9,0/ 11 20/ 24 M5 #10
R3 16 /17 35/37,5 | M5 #10
R4 24 | 26 53 /57 M5 #10
R5 34 /42 751793 M6 1/4 ing
R6 69'/86% | 152'/190% | M8 5/16 ing

T ACH550-01-221A-2, IP21: 70 kg / 154 Ib
ACH550-01-246A-4, IP21: 70 kg / 154 Ib
ACH550-01-248A-2, IP21: 80 kg / 176 Ib
ACHb550-01-290A-4, IP21: 80 kg / 176 Ib

2 ACH550-01-246A-4, IP54: 80 kg / 176 Ib
ACH550-01-290A-4, IP54: 90 kg / 198 Ib

Not: R6 kasa tipini yardimci ara¢ kullanmadan kaldirmayin.

Kurulum hazirligi
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ACH550-01 Kullanim Kilavuzu

Kurulum hazirliklari igin kontrol listesi

A/ Kontrol

Tanimlama etiketinden sirtcunin kasa tipini
kontrol edin (Sdirtictiniin tanimlanmasi sayfa
14, Kasa tipi sayfa 17).

Motor ve surtcunun uyumlulugunu kontrol
edin (Motor tanimlama sayfa 19, Motor
uyumlulugu sayfa 21).

Ortamin ve montaj konumunun uygunlugunu
kontrol edin (Uygun ortam kosullari ve
koruma sinifi sayfa 22, Uygun kurulum yeri
sayfa 23).

Kablolarin gereksinimlere uygunlugunu
kontrol edin (Kablolar ve EMC gereklilikleri
sayfa26, Motor kablolari sayfa 28, Kontrol
kablolari sayfa 32, IEC/EN 61800-3:2004
+A1:2012 ile Uyumluluk sayfa 445).

Gerekli aletlere sahip oldugunuzu kontrol edin
(Gereken araclar sayfa 35).

Duvarlarin suriacuntn agirligini destekledigini
kontrol edin (Agirliklar ve montaj vidalari
sayfa 422).
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ACH550-01 Kullanim Kilavuzu

Surucunun kurulumu

Bu bolumun icindekiler

Bu bolum, surucunun mekanik ve elektriksel kurulum
prosedurunu igerir.

UYARI! ACH550’yi monte etmeden dnce, surlcunin giris gug
beslemesinin devre disgi oldugundan emin olun.

Flans montaji (surdcunun sogutma havasi kanalina monte
edilmesi) icin, bkz. ilgili Flang Montaji Talimatlari.

Kt‘;‘:ia IP21 / UL tip 1 IP54 / UL tip 12
Kod (ingilizce) Kod (ingilizce)
Kit Kit
R1 FMK-A-R1 | 100000982 FMK-B-R1 | 100000990
R2 FMK-A-R2 | 100000984 FMK-B-R2 | 100000992
R3 FMK-A-R3 | 100000986 FMK-B-R3 | 100000994
R4 FMK-A-R4 | 100000988 FMK-B-R4 | 100000996

Not: ACH550 sadece Kurulum hazirligi boluminde agiklanan
gereksinimlerin karislandigi ve kontrol listesinin eksiksiz oldugu

durumlarda monte edilmelidir.

Sdrtictintin kurulumu
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ACH550-01 Kullanim Kilavuzu

Montaj yerinin hazirlanmasi

1. Montaj deliklerinin yerini

isaretlemek i¢in montaj

sablonu kullanin.
2. Delikleri acin. 8 =%
3. Vidalari deliklere yarim

takin.

Not: R3 ve R4 kasa tiplerinde

ust kisimda dort delik bulunmaktadir. Bunlarin sadece ikisini
kullanin. Mumkuanse distaki iki deligi kullanin (bu sayede fani
bakim amaclh s6kmek kolaylagir).
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ACH550-01 Kullanim Kilavuzu

On kapagin ¢ikarilmasi (IP54)

1. Kapagin kenarlarindaki tespit vidalarini gevsetin (vida
sayisl| kasanin boyutlarina baghdir).

2. Kapagi ¢ikarin.
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ACH550-01 Kullanim Kilavuzu

On kapagin ¢ikarilmasi (IP21)

1. Takil ise, kontrol panelini ¢ikarin.

2. Ustteki tespit vidasini gevsetin.

3. Kenardaki kelepgeleri igeri dogru itin.
4. Kapag kaldirmak icin yukariya c¢ekin.

1*.’—-_ | -
h “ =l h * ) -1
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ACH550-01 Kullanim Kilavuzu

Surucunun monte edilmesi (IP54)

1.
2.

3.

Disaridan ittirerek kaucuk tipalari ¢ikarin.
ACS550’yi montaj vidalari veya civatalari Tile dort
kosesinden sikarak sabitleyin.

Koruyucu tipalari tekrar takin.

Farkli dillerde uyari ¢ikartmalari, bu kilavuzla birlikte

verilmistir. ic kisimdaki plastik iskelete uygun dildeki uyari
cikartmasini yapistirin.

" R6 siirtictileri kaldirma
deliklerinden tutarak
kaldirin.

[ =

|
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ACH550-01 Kullanim Kilavuzu

Sarucunun monte edilmesi (IP21)

1.  ACS550’yi montaj vidalari veya civatalan’ ile dort
kosesinden sikarak sabitleyin.

2. Farkh dillerde uyar ¢ikartmalari, bu kilavuzla birlikte
verilmistir. I¢ kisimdaki plastik iskelete uygun dildeki uyari
cikartmasini yapigtirin.

1 R6 siiriciileri
kaldirma
deliklerinden tutarak

| &
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ACH550-01 Kullanim Kilavuzu

Kablo baglantilar hakki
Asagidaki sekilde, R1...

nda genel bilgiler (R1...R4)

R4 kasa tiplerinin terminal duzeni genel

olarak gosterilmektedir.

J1+ DIP anahtarlari, analog girisler icin (iki anahtar tipi kullanilabilir)

J1
8 } Amo Al1: (gerilim konumunda) (2) A0V
[2 | [VCIZ| Al2: (akim konumunda) 0(4)...20 mA

\

X1 + Analog girigler ve cikiglar
(ve 10 V ref. gerilim cikigl

X1 + Dijital girigler
(ve 24 V yardimci gerilim gikisi

X1 + Role ¢gikislari

J2/J5 + DIP anahtarlari
RS485 sonlandirmasi

J2 J5
AA

ON(/ON

N
s
s

ON|[oN
off (kapal)

on fa_gﬁ()

Kasa
tipleri
R5...R6
farklilik
gOsterir.
Asagi-
daki
sayfala-
ra goz
atiniz.

Glg girisi

3 faz: U1, V1, W1

1 faz: U1 (elektrik
yUkl), W1

EM1

Sekilde R3 kasa tipi gosterilmektedir.
Diger kasa tipleri benzer dlizene sahiptir.

Panel konektori

FlashDrop opsiyonu
Glg LED’i (Yesil)
Hata LED’i (Kirmizi)

Opsiyonel modiil *
(ilave réle
¢tkis moduli)

X1 + Haberlesmeler
RS485 (Modbus,
FLN, N2, BACnet)

Opsiyonel modiil 2
(Soketli fieldbus)

Motora gug ¢ikisi
(U2, V2, W2)

EM3

GND

X0003

UYARI! IT sistemlerinde, kosede topraklamali TN sistemlerinde
ve kacak akim devre kesicilerde tehlikeyi veya suricunun hasar
gormesini onlemek igin, bkz. bolum Dahili EMC filtresinin
Sbklilmesi sayfa 45.
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ACH550-01 Kullanim Kilavuzu

Kablo baglantilari hakkinda genel bilgiler (R5...R6)

Asagidaki sekilde, R5...R6 kasa tiplerinin genel terminal duzeni
gOsterilmektedir.

Gig girisi Motora gu¢ cikisi
(U1, V1, W1) (U2, V2, W2)

Glg girigi
3 faz: U1, V1, W1
1 faz: U1 (elektrik yukld), W1

|

E GND

Motora glg ¢ikisi
(U2, V2, W2)

]

UYARI! IT sistemlerinde, kosede topraklamali TN sistemlerinde
ve kacak akim devre kesicilerde tehlikeyi veya suricuniun hasar
gormesini onlemek igin, bkz. bolum Dahili EMC filtresinin
sbklilmesi sayfa 45.
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ACH550-01 Kullanim Kilavuzu

Dahili EMC filtresinin sokulmesi

Bazi sistem tiplerinde, dahili EMC filtresinin baglantisini
kesmeniz gerekir; aksi halde sistem, EMC filtresi
kondansatorleri yoluyla toprak potansiyeline baglanir ve
tehlikeye veya surlicunun hasar gérmesine neden olabilir.

Not: Dahili EMC filtresinin sokulmesi iletilen emisyonu artirir ve
suriuct EMC uyumlulugunu oldukga azaltir.

Asagidaki tablo, sistem tipine ve kasa tipine bagl olarak, filtreyi
baglamak veya sokmek amaciyla EMC filtre vidalari i¢cin montaj
kurallarini gostermektedir.

EM1 ve EM3 vidalarinin konumlari, 43. sayfadaki semada
gOsterilmistir. F1 ve F2 vidalarinin konumlari, 44. sayfadaki
semada gosterilmistir.

. ] IT sistemleri
olarak top- |KS5eden | ot veya | HGeak
tiplori | Vid2 | TN sistom. | Mall TN | Locic,, | devre
" leri (TN-S | SiStem- | ra tg rak- | Kesiciler
: s leri P (RCD)*
sistemleri) lanmis
[>30 ohm])
EM1 X X . .
R1..R3 EM3 ” - - :
EM1 X X + +
R4 EM3 X = = =
F1 X X = -
R5...R6
F2 X X = -

x = Vidayi takin. (EMC filtresi baglanir.)
e = Vidayi, birlikte verilen poliamit vida ile degistirin. (EMC filtresi sokulUr.)
+ = Vidayi ¢ikarin. (EMC filtresi sokalur.)

* 30 mA RCD varsa, vidalarin sokulmesi 6nerilir. 300 mA RCD varsa, yerel
ABB temsilcinize danigin.

Sdrtictintin kurulumu
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ACHb550-01 Kullanim Kilavuzu
Tertibat yalitiminin kontrol edilmesi

Surucu

Test islemleri surtcuye zarar verebileceginden dolayi,
surdcunun herhangi bir parcasi Uzerinde gerilim toleransi veya
yalitim direnci testleri gerceklestirmeyin. Her surucu, fabrikada
ana devre ve sasi arasindaki yalitim agisindan test edilmistir.
Ayrica, surucu iginde test gerilimini otomatik olarak kesen
gerilim sinirlama devreleri bulunmaktadir.

Besleme kablosu

Surlcuye baglamadan dnce yerel yasalara uygun olarak
besleme (giris) kablosunun yalitimini kontrol edin.

Motor ve motor kablosu

Motor ve motor kablosu yalitimini asagidaki sekilde kontrol edin:

1. Motor kablosunun motora bagh ve U2, V2 ve W2 surucu
cikis terminalleriyle baglantisinin kesik oldugundan emin
olun.

2. 1000 VDC olgum gerilimi kullanarak faz iletkenleri
arasindaki yalitim direncini ve her bir faz iletkeni ile motor
Koruyucu Topraklama iletkeni arasindaki yalitim direncini
Ol¢cin. ABB motorunun yalitim direnci 100 Mohm'u
gecmelidir (25°C veya 77°F'taki referans deger). Diger
motorlarin yalitim direnci i¢in [utfen Ureticinin talimatlarina
bakin. Not: Motor muhafazasi igindeki nem yalitim direncini
dusurecektir. Eger nemden suphe edilirse motoru kurulayin
ve Olgumu tekrarlayin.
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ACHS550-01 Kullanim Kilavuzu
Gug kablosu (IP54)

1. Kauguk kablo contalarini sokin ve 1) gug, 2) motor ve 3)
kontrol kablolari i¢cin uygun delikler agin. Contalarin konik
parcasl, contalar gecigli plaka deliklerine takilirken asagi
dogru olmalidir.

Stirtictintin kurulumu
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ACH550-01 Kullanim Kilavuzu

Girig besleme kablosunda, telleri ayri ayri gorecek sekilde
dis kilifi geriye dogru siyirin. Ayrica, kablolari tek tek siyirin.

Motor kablosunda, bakir kablo ekranini gorene kadar kilifi
geriye dogru siyirin; bu sayede ekran bir demet (sa¢
orgusu) seklinde bukulebilecektir. Gurultd yayilimini en aza
indirmek i¢in demeti (sa¢ orgusu), genigliginin bes katini
gecmeyecek sekilde tutun. Ayrica, kablolari tek tek siyirin.
Gurultd yayitlhimini en aza indirmek amaciyla motor kablosu
icin kelepgenin altinda 360° topraklama onerilir.

Giris besleme ve motor kablolarini kelepgeler Gzerinden
yonlendirin ve kelepceleri sikin.

Girig gucl, motor ve topraklama kablolarini, 49. sayfadaki
moment degerlerini kullanarak surucu terminallerine
baglayin. Kasa tipi R6: Dogru pabuglarin segimi ile ilgili
sekiller icin bkz. sayfa 49.

48
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ACH550-01 Kullanim Kilavuzu

Sikma momentleri

Kasa | U1, V1, W1, U2, V2, Topraklama PE
tipi Sikma momenti Sikma momenti
N-m Ib-ft N-m Ib-ft
R1 1,4 1 1,4 1
R2 1,4 1 1,4 1
R3 2,5 1,8 1,8 1,3
R4 5,6 4 2 1,5
R5 15 11 15 11
R6 40 30 8 6

Kasa tipi R6 i¢cin pabucglar
R6: Kivrimli halka pabuglar (16...70 mm?/6...2/0 AWG kablolar)

Terminal pabuclarindaki
vidayi sokun. Kivrimli
halka pabuclari kablolara
takin.

Yalitim bandi veya isi
korumasiyla halka
pabuclarin uglarini yalitin.

Halka pabuglari geri
kalan civatalara M10
somunlar ile baglayin.

R6: Vidali terminal pabuglari (95...185 mm? / 3/0...350 AWG

a. Vidali pabugclari kablolara baglayin.

b. Vidal pabuglar strtcuye baglayin. @

UYARI! Kablo boyutu 95 mm? (3/0 AWG) degerinden
kUgukse, kivrimli halka pabug kullaniimalidir. Vidali terminal
pabucuna boyutu 95 mm? (3/0 AWG) degerinden klguk bir
kablo baglanirsa gevser ve surucuye hasar verebilir.

Not: Kablo boyutlarini Kablolar ve EMC gereklilikleri bolumu 26.
sayfasinda yazilanlara uygun olarak kontrol edin.
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ACH550-01 Kullanim Kilavuzu

Gl¢ kablolamasi (R1...R3 IP54, ana anahtar opsiyonu
+F278 bulunan uniteler)
Bu bolim ana anahtar opsiyonu +F278 bulunan Uniteler icin
gecerlidir. Ana anahtar ACH550-01-045A-4'e (gu¢ 22 kW) kadar

olan surucu tipleri (6r. IP54 koruma sinifli R1 - R3 kasa tipleri)
icin mevcuttur. Ana anahtar opsiyonu UL listesinde degildir.

Ana anahtar, surtcunun giris gucunu kapatmakta kullanilir.
Anahtarin, ana kontaklara ek olarak, anahtar durumunu belirten
bir yardimci kontagi vardir.

Surucunun ana devresi agagida gosterilmistir.

' ACH550-01+B055+F278 h
‘Yardlmm kontak ‘
Kondansator banki

Dogrultucu / Ceuvirici ‘

| I |
AC U1 — ~ —— U2 Motor
besle- /1 | Rl Vo cikisi
mesi ) 1 —|— CIKIS

W1 I — m W2
A B
L o - _

UYARI! On kapagi cikarip suriicii Uzerinde calismaya
baglamadan once, ana beslemeden gelen giris kablolarini
dagitim panosunda veya besleme transformatorinin baglanti
kesicisini agarak yalitin. Ana anahtar (+F278 opsiyonu) ana AC
beslemesinden gelen giris kablolarini ve terminallerini yalitmaz.

Not: Ana anahtarin kolu surtcunun derinliginde 50 mm
(1,97 ing) uzanir.

1. On kapagi cikarin. Bkz. On kapadin cikarilmasi (IP54),
sayfa 39.
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ACH550-01 Kullanim Kilavuzu

2. Anahtar tertibati plakasinin iki sabitleme vidasini gevsetin.

4. Lastik rondelalari ¢ikarin ve keserek yeterli buyuklukte
delikler acin. Rondelalari, konik kismi asagi dogru olacak
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ACH550-01 Kullanim Kilavuzu

sekilde gucg kablolarina kaydirin. Gegis plakasinin deliklerini
rondelalarla kapatin.

360 derece topraklama kelepcelerinin altinda kablolarin dig
kaplamasini siyirin ve kelepgeleri kablolarin siyrilmig
kisimlarina sabitleyin.

Kablolarin ekranlarini érgulere dogru bukun ve orguleri
topraklama vidalarinin altinda kablo pabugclariyla baglayin.
Elektromanyetik emisyonu minimuma indirmek igin orguleri
kisa tutun. Asagidaki iki sekle bakin.

Motor kablosu iletkenlerini U2, V2 ve W2 terminallerine
baglayin.

Siirtictintin kurulumu



ACH550-01 Kullanim Kilavuzu

8. Anahtar tertibati plakasini orijinal konumuna dondurun ve iki
sabitleme vidasini sikin.

9. Giris kablosu iletkenlerini ana anahtar terminalleri U1, V1 ve
W1'e baglayin.
10. Kablolari yardimci kontaga (kullaniliyorsa) baglayin.
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ACH550-01 Kullanim Kilavuzu

11. Kontrol kablolarini baglayin. Bkz. Kontrol kablosu (IP54),
sayfa 55.
12. On kapag! yerine takin. Bkz. Kapagi tekrar takin (IP54),
sayfa 63.

Sikma momentleri

Sikma momenti

oot [UT,V1,W1]U2,V2,W2|  Topraklama PE

N-m (Ibf-ft) | N-m (Ibf-ft) N-m Ibf-ft
R1 0,8 (0,6) 1,4 (1,0) 1,4 1
R2 0,8 (0,6) 1,4 (1,0) 1,4 1
R3 2(1,5) 1,8 (1,3) 1,8 1.3
Yardimci kontak: 0,8 N-m (0,6 Ibf-ft)

54
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ACHS550-01 Kullanim Kilavuzu
Kontrol kablosu (IP54)

1. Her kontrol kablosunun kilifini, kablo kelepcgesi icin bakir
kablo ekrani agik kalacak kadar geriye dogru siyirin. Ayrica,
kablolari tek tek siyirin.

2. Kontrol kablolarini kelepgeleyin.

3. Kontrol kablolarini surucu terminallerine baglayin.

UYARI! Suracuye bagh olan tum ELV (Asiri Algak Gerilim)
devreleri esit potansiyele sahip bir bolgede, yani, ayni anda
erisilebilen tum iletken parcalarin aralarinda olusan tehlikeli
gerilimleri engellemek icin elektriksel olarak birbirlerine bagl
olduklari bir bolgede kullaniimalidir. Bu, uygun fabrika
topraklamasi sayesinde gerceklesir.

Baglantilarin tamamlanmasi igin, bkz: Uygulama makrolari ve
kablo baglantilari.
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ACHS550-01 Kullanim Kilavuzu
Gug kablosu (1P21)

1. Kablo baglanti kutusundaki uygun tirnaklari agin.

2. Giris besleme/motor kablolarinin kablo kelepcelerini takin.
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ACH550-01 Kullanim Kilavuzu

3. Bagdlanti kutusunu takin ve kablo kelepcelerini sikin.

. —

T T

L

Not: Kabin toprakliysa, kabin kurulumlarinda baglanti kutusu
kullaniimayabilir. Kabinin kablo giriglerindeki kablo ekranlari igin
360° topraklama yapin.
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ACH550-01 Kullanim Kilavuzu

Girig besleme kablosunda, telleri ayri ayri gorecek sekilde
dig kilifi geriye dogru siyirin.

Motor kablosunda, bakir kablo ekranini gorene kadar kilifi
geriye dogru siyirin; bu sayede ekran bir demet (sag
orgusu) seklinde bukulebilecektir. Gurultu yayilimini en aza
indirmek icin demeti (sa¢ orgusu), genigliginin bes katini
gecmeyecek sekilde tutun.

Gurultd yayitlimini en aza indirmek amaciyla motor kablosu
icin kelepgenin altinda 360° topraklama onerilir. Bu
durumda, kablo kelepcesindeki kilifl ¢ikarin.

Sikma 7
momentleri
U1,V1,W1, \ HI-POT Tesied
U2, v2, W2,
N-m|lb-ft

R1 |14 1 7 & " - . ; 8

R (T4 1] 5 @

R3 [25][18 . |

R4 (56| 4 N

R5 | 15 | 11 -

R6 | 40 | 30 .

R
s B L

6. Her iki kabloyu da kelepcelerden gegirin.

7. Giris besleme kablolarini, motor kablolarini ve giris besleme
toprak kablosunu siyirin ve surucu terminallerine baglayin.
Kasa tipi R6: Bkz. 49. sayfadaki sekil.

8. Olusturulan demeti (6rgti) motor kablosu ekranindan toprak

terminaline baglayin.

Not: Kablo boyutlarini Kablolar ve EMC gereklilikleri bolumundn
26. sayfasinda yazilanlara uygun olarak kontrol edin.
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ACH550-01 Kullanim Kilavuzu
Kontrol kablosu (IP21)

1. Kontrol kablosunun kelepcelerini takin. (Giris besleme ve
motor kablolari sekilde gosterilmemistir.

2. Kontrol kablosunun kilifint siyirin.

Stirtictintin kurulumu
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ACH550-01 Kullanim Kilavuzu

3. Kontrol kablosunu/kablolarini kelepceden/kelepcelerden
gegirin ve kelepgeyi/kelepgeleri sikin.

4. X1:1'deki dijital ve analog I/O kablolari i¢in toprak ekranini
baglayin.

5. Kont. kablolarini tek tek siyirin ve suricu I/O terminallerine
baglayin. Bkz. Uygulama makrolari ve kablo baglantilari.

6. Baglanti kutusunun kapagini takin (bir vida).

Sikma momenti:
0,4 N-m (0,3 Ib-ft) #

UYARI! Suracuye bagh tum ELV (Asiri Algak Gerilim) devreleri
esit potansiyele sahip bolgede, yani, ayni anda erisilebilen tum
iletken pargalarin aralarindaki tehlikeli gerilimleri engellemek igin
elektriksel olarak birbirlerine baglh olduklar bir bolgede
kullaniimalidir. Bu, uygun fabrika topraklamasi sayesinde
gerceklesir.

Baglantilarin tamamlanmasi igin, bkz: Uygulama makrolari ve
kablo baglantilari.
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ACH550-01 Kullanim Kilavuzu

Kurulumun kontrol edilmesi

v

Kontrol

Kurulum hazirliklari, kurulum kontrol listesine
uygun olarak tamamlanmigtir.

Surtcunuan guavenli bir bicimde monte edilmesi.

Surucu cevresindeki bos alanin, surtcu
spesifikasyonlarinda belirtilen sogutma
kosullarina uymasi (Uygun kurulum yeri sayfa
23).

Motor ve yukun calistirmaya hazir olmasi.

IT sistemleri, kosede topraklamali TN
sistemleri ve kacak akim devre kesiciler igin:
dahili EMC filtresinin sokulmus olmasi (Kablo
baglantilari hakkinda genel bilgiler (R1...R4)
bolum 43, Kablo baglantilari hakkinda genel
bilgiler (R5...R6) sayfa 44).

Surucunin uygun bigcimde topraklanmis
olmasi.

Giris besleme (sebeke) geriliminin, surucunun
nominal girig gerilimine uymasi.

U1, V1 ve W1'deki giris besleme
baglantilarinin, tanimlanan gekilde baglanmig
ve sikilmis olmasi.

Giris besleme (sebeke) sigortalarinin ve
salterin kurulmasi (Giris (sebeke) besleme
kablolari ve sigortalari ve devre kesiciler, sayfa
401).

U2, V2 ve W2'deki motor baglantilarinin,
tanimlanan sekilde baglanmis ve sikilmis
olmasi.

Motor kablosu diger kablolardan uzaga
dosenmis.

Sdrtictintin kurulumu
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ACH550-01 Kullanim Kilavuzu

Kontrol

Motor kablosunda HICBIR gii¢ faktori
kompanzasyon kondansatorinun olmamasi.

Kontrol baglantilarinin, tanimlanan gekilde
baglanmis ve sikiimis olmasi.

Siricinin icinde HICBIR alet veya yabanci
madde bulunmamasi.

Motor icin HICBIR alternatif glic kaynaginin
(baypas baglanti, vb.) baglanmamis olmasi —
surdcunun c¢ikisina hicbir gerilim
uygulanmamis olmasi.
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ACH550-01 Kullanim Kilavuzu

Kapagi tekrar takin (IP54)

1. Kapagi yerine oturtun.
2. Kapagin gevresindeki tespit vidalarini sikin.
3. Kontrol panelini tekrar takin.

Not: IP 54 gerekliliklerini saglamak igin, kontrol paneli penceresi
kapatiimalidir.
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ACH550-01 Kullanim Kilavuzu

Kapagi tekrar takin (IP21)

1.  Kapagi yerine oturtun.
2. Tespit vidasini sikin.
3. Kontrol panelini tekrar takin.
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ACH550-01 Kullanim Kilavuzu

Enerji verin

UYARI! Her zaman, enerji vermeden 6nce on kapagi yerine
takin.

UYARI! Harici ¢calistirma komutunun 1/0O ayarinda olmasi
durumunda, ACH550 otomatik olarak devreye girer.

1. Giris besleme gerilimini uygulayin.
2. Yesil LED is yanar.

Not: Motor hizini arttirmadan once, motorun istenen yonde
calisip calismadigini kontrol edin.

Not: I/O kontroli yapmak icin bir hata olusturmak isterseniz,
HAND modunu segin ve kontrol panelini sokun.

Sdrtictintin kurulumu
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ACH550-01 Kullanim Kilavuzu

Asagidaki sekilde motor donus yonu degisimi motorun saft
ucundan goruldugu sekilde gosterilmistir.

L1 L2 L3 L1 L2 L3

Motor terminal

Not: Donus yonu surtcu uzerinden de degistirilebilir, ancak ileri
yonde donme hareketi ve saat yonunde donus arasinda gecis
yapmak icin kablolari degistirmenizi oneririz.

Not: Sdrdcu artik manuel kullanima tamamen hazirdir. 1/0
baglantilarini kullanmak icin, bkz. bolum Uygulama makrolari ve
kablo baglantilari.
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Devreye alma ve kontrol paneli

Bu bolumun igindekiler

Bu bolum, asistan (HVAC) kontrol paneli (operator tus takimi),
devreye alma asistani ve uygulama sec¢imi hakkinda kisa bir
aciklama icerir.

Kontrol paneli uyumiulugu

Kilavuz, panel yazilimi 2.04 versiyonu veya Uzeri bulunan HVAC
kontrol paneli ACH-CP-B Rev. X ile uyumludur.

HVAC kontrol panelinin (ACH-CP-B) ozellikleri

ACH550 HVAC kontrol paneli (operator tus takimi) ACH-CP-B
ozellikleri:

Durum LED'i

Normalde yesil,

yanip sonuyorsa

ya da kirmizi

renkte ise bkz.

diyagnostik

ekranlari, sayfa
YUKARI

SOFT

' \Qer za%Aa\nRPuI,I\gmlabilir

OFF HAND

* ekran dili segimi
* surucu baglantisi, her zaman yapilabilir veya ayrilabilir
» sUrUcuyu devreye almayi kolaylastiran devreye alma asistani

« parametreleri diger ACH550 suruculere tagimak igin
kopyalama fonksiyonu
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« parametre setlerini kaydetmek icin yedekleme fonksiyonu

» kosullara duyarli yardim

« gercek zamanli saat.

Devreye alma
Devreye alma iglemi iki sekilde gerceklestirilebilir:
1. Devreye alma asistani kullanilarak veya

2. parametreleri tek tek degistirerek

Ik kez glic verilirken, siirlicti Devreye alma asistanini ¢alistirir.
Asistani yeniden baglatabilir ve gorevlerini, bolum Asistan modu,
76. sayfada acgiklanan sekilde Asistanlar modunda

calistirabilirsiniz.

1. Devreye alma asistanini kullanarak devreye alma

Devreye alma asistanini baglatirken, agagidaki adimlari izleyin:

1 | Ana menuye gitmeKk icin — OFF &
MENU butonuna basin. A 0. 0 Hz
0.0A
0.0 %
— 100:00 [MENU_
2 | YUKARI/ASAGI tuslariyla = OFF & ANA MENU
ASISTANLAR secimini . PARAMETRELER
yapin ve ENTER tusuna ¥ A AN
basin. . | DEGISEN PAR
A ~CIKIS 100:00 [ GIR
3 YUKARI/A$AG| tuslariyla z OFF M ASISTANLA —2
Devreye alinacak suricuye | ° 0t0r de'nUrme |
gidin ve SEC tusuna basin. | “~_¥ Tl
ReTerans 1 ve 2
Start/Stop Kontrol
CIKIS 1 00:00 [ SEG
4 | Tercihlerinizi Devreye alma — OFF Y PARYAZ ————
asistani tarafindan onerilen A
degerler ile degistirin ve her SR MOE%QONOM St
degisiklikten sonra
KAYDET tusuna basin. —CIRIS ] 00:00 [KAYDET
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segenegdi vurgulaniyorsa),
YUKARI/ASAGI tuslariyla
Atla segenegini segin ve bu
islemi gerceklestirmeden
bir sonraki goreve gegmek
icin TAMAM tusuna basin
veya Devreye alma
asistanini durdurmak icin
CIKIS tusuna basin.

5 | Makro sectikten sonra, = OFF & SECIM
mekanik HAND-OFF-AUTO Mekanik HAND-OFF-AUTO
anahtarini kullanmak ¥/ |
isteyip istemediginizi segin. Evel
Anahtari kullanmak igin, X —L'a S
HARICI1 (HAND) Start A CIKIS 1 00:00 [TAMAM
komutu DI1'e, HARICI2
(AUTO) Start komutu
DlI6'ya baglanmalidir.

6 | Bir gorev tamamlandiktan 4 OFF ¥ SECIM
sonra, paneldeki bir sonraki Referans_setup_gle
ayarlama gorevine gecmek | ~_¥_ |devam edilsinmi*
isteyip istemediginiz mn-
sorulur. Bir sonraki goreve X Atla _
gecmek icin TAMAM A CIKIS 1 00:00 [TAMAM
tusuna basin (Devam —

L/

Devreye alma asistani devreye alma iglemi suresince size
yardimci olur. Daha fazla bilgi igin, bkz. bolum Asistan modu

sayfa 76.
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2. Parametreleri tek tek degistirerek devreye alma
Parametreleri degistirmek icin, asagidaki adimlari izleyin:

1 | Ana menuye gitmeKk igin v OFF &
MENU butonuna basin. N 0. 0 Hz
0.0A
0.0%
~ 100:00 [MENU_
2 | YUKARI/ASAGI tuglariyla = OFF T ANA MENU 1
PARAMETRELER modunu PARAM A A
secin ve bu moda gegmek X ASISTANLAR
icin ENTER tusuna basin. _ DEGISEN PAR
A “CIKIS 100:00 [ GIR
3 | YUKARI/ASAGI tuslariyla = OFF U PAR —099
uygun parametre grubunu
secin ve SEC tusuna basin. | “~_¥_ 8% QLéEMAEXEglhEX{
04 HATA TARIHCESI
X 10 START/STOP/YON
E, “CIKIS 1 00:00 [ SEC
4 | YUKARI/ASAGI tuslariyla = OFF & PARAMETR
bir gruptan uygun 9901 DIL
parametreyi sec¢in. Param. ¥
degerini duzenlemek igin 9504 HOTOR KOTRL VoD
DUZENLE butonuna basin. | =CKIS 1 00:00 [ YAZ
5 | Parametre degerini ™ OFF Y PARYAZ —————
degistirmek icin YUKARI/
< v 9902 UYGULAVMA
ASAGI tuglarina basin. ¥ HVA
[1]
CIKIS 1 00:00 [KAYDET
6 | Degigstirilen degeri — OFF U PAR YAZ
kaydetmek igin KAYDET'e | 6002 UYCULANA
basin veya ayar modundan
cikmak igin IPTAL'e basin. ; ZBESLEME FANI
Kaydedilmeyen “7" | EomAr 0000 [RAVDET
degisiklikler iptal edilir. '
7 | Parametre gruplari listesine . OFF ¥ PARAMETR
geri donmek icin CIKIS /" | 9901 DIL
butonuna basin; ardindan gggt’ELMAé"AFMFROSU
ana menuye donmek igin — el 1o HOMEL
i 1
GIRIS butonuna bir kez “CIKTS 10000 T YAZ
Kontrol baglantilarini parametreleri manuel olarak girerek
yapmak icin, bkz. bolum Parametrelerin listesi ve tanimlari.
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Ayrintil donanim bilgileri igin, bkz. bolum Teknik veriler.

Not: Gecgerli parametre degeri, vurgulanan parametrenin altinda
gosterilir.

Not: Goruntilenen parametre degerini fabrika degeriyle
degistirmek icin, YUKARI/ASAGI tuglarina ayni anda basin.

Not: En sik degistirilen ve degistiriimeleri gereken parametreler,
su parametre gruplaridir: Grup 99: BASLAMA VERILERI, Grup
10: START/STOP/YON, Grup 11: REF YERI SECIMI, Grup 13:
ANALOG GIRISLER, Grup 16: SISTEM KONTROLLERI, Grup
20: LIMITLER, Grup 22: HIZ/YAV RAMPALAR, Grup 40:
PROSES PID SET 1, Grup 41: PROSES PID SET 2 ve Grup 42:
HARICI/ AYAR PID.

Not: Varsayilan fabrika ayarlarini geri yuklemek igin HVAC
fabrikasyon degeri uygulama makrosunu segin

Modlar

HVAC kontrol panelinin (operator tus takimi) strtcinin

konfiglrasyonu, kullanimi ve diagnostigi ile ilgili gesitli modlari

bulunmaktadir. Bu modlar:

* Cikig (Standart gésterge) modu + Surucu durum bilgilerini
goOsterir ve surucuyu kullanir.

» Parametreler modu + Parametre degerlerini tek tek gosterir.

» Asistan modu + Devreye alma ve konfiglrasyon konularinda
kilavuzluk yapar.

» Degistirilen parametreler modu + Degistirilmis parametreleri
goruntuler.

« Sdrtict parametrelerini yedekleme modu + Surucu ve kontrol
panelinden birbirlerine parametre yukler

» Saat ve tarih modu + Surucunun tarih ve saat ayarlarini
yapar.

» I/O ayarlari modu + 1/O ayarlarini kontrol eder ve duzenler.

* Hata kayit modu + Hata i¢in hata gegmisi, ayrintilari ve
yardim metnini gosterir.
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Cikis (Standart gosterge) modu

Surucunun durum bilgilerini okumak ve surucuyu kullanmak igin
Cikis (standart gosterge) modu kullaniimalidir. Cikis moduna
erismek icin, LCD ekranda durum bilgileri agsagida aciklanan
sekilde gosterilene kadar CIKIS butonuna basin.

Durum bilgileri

Ust kisim. LCD ekranin Ust satirinda suriictiniin temel durum

bilgileri gosterilir.

« HAND =+ Sdrucu kontrolunun lokal bir sekilde kontrol paneli
(operator tus takimi) Gzerinden yapiimakta oldugunu belirtir.

« AUTO + Surucunun uzaktan, temel 1/0 (X1) veya fieldbus
uzerinden kontrol edildigini gosterir.

« OFF + Surucunun lokal olarak kontrol edildigini ve stop
ettigini gosterir.

. J+ Sirici ve motor donus yonu hakkinda asagidaki durum
bilgilerini gosterir:

Kontrol paneli ekrani Anlami

Doner ok (saat yonu veya » Sdrucu calisir durumda ve

saat yonunun tersi) set degerindedir.
« Saft yonu ileri veya geridir.

Noktali donen ok Surucu calisir durumdadir
ancak set degerinde degildir.

Sabit ok Surucu stop eder.

Noktall sabit ok Baslat komutu var ama motor,
or. start izni olmadigindan
calismiyor.

» Sag ust + aktif referansi gosterir.

Orta alan. LCD Grup 34: PANEL AUT R 15.0Hz
AYARLARI ekranin orta alani, 15. 0 Hz
parametre kullanilarak, asagidakileri 3.7TA
gosterecek sekilde konfigiire edilebilir: 44. 0 %

. Grup 01: CALISMA VERILERI DI siEnl

bolumunden gelen ug sinyal + Varsayilan ekran 0103 (¢ikis
frek.) parametresini hertz cinsinde, 0104 (akim)
parametresini amper cinsinde ve 0120 (ai1) parametresini
yuzde olarak gosterir.
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«  Grup 01: CALISMA VERILERI béliminden gelen iki sinyal +
Yalnizca segilen iki parametre belirtiliecekse, ayrica
parametrelerin adlari da goruntulenir.

* Her sinyal degerinin yerine bar AUT A 15.0Hz
metre goriintilenir. 15. 0 Hz
ST A

| 00:00 | MENU
Alt kisim. LCD ekranin alt kisminda

asagidaki bilgiler gosterilir:

- Alt késeler + Iki fonksiyon butonuna atanmis gegerli
fonksiyonlar gosterilir.

» Alt orta kisim + Gegerli zamani gosterir (zamani gostermek
uzere konfigure edilmigse).

Suriucunun kullaniimasi

AUTO/HAND - Surucu ilk kez calistinidiginda, AUTO modunda

calisir ve Kontrol Terminal Bloku X1 Uzerinden kontrol edilir.

HAND moda (lokal kontrol) ge¢cmek ve surtcuyd kontrol paneli

(operatdr tug takimi) Gizerinden kontrol etmek igin, HAND 0

veya OFF tusuna @@ . basin.

« HAND tusuna basarsaniz, surucu ¢calismaya devam ederken
lokal kontrol moduna gecer.

« OFF tusuna basmak, lokal kontrole gecis yapmayi saglar ve
surucuyu durdurur.

AUTO moda geri donmek igin, € tusuna basin.

Start/Stop + Sirticliyl ¢alistirmak igin HAND (€ ) veya
AUTO tusuna (&) basin. Surtcuyu durdurmak icin OFF tusuna

(€ ) basin.
Referans + Referansi degistirmek igin (sadece sag Ust kosedeki
gosterge zit renkte vurgulanmissa yapilabilir), YUKARI veya

ASAGI butonlarina basin (referans derhal degisir).
Referans HAND modda duzenlenebilir. AUTO modda,

duzenlemeler yapilabilir ve parametre girilebilir (Grup 11: REF
YERI SECIMI tugu kullanilarak).
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Parametreler modu
Parametreleri degistirmek icin, asagidaki adimlari izleyin:

1 | Ana menuye gitmeKk igin v OFF & 0.0HZ
MENU butonuna basin. N 0. 0 Hz
0.0A
0.0%
~ 100:00 [MENU
2 | YUKARI/ASAGI tuglariyla = OFF T ANA MENU 1
PARAMETRELER modunu | ° PARAM A A
segin ve bu moda gegmek | ¥ | AS|ISTANLAR
icin ENTER tusuna basin. - DEGISEN PAR
A “CIKIS 100:00  GIR
3 | YUKARI/ASAGI tuslariyla = OFF ¥ PAR —099
uygun parametre grubunu
secin ve SEC tusuna basin. s g 8% QLéE“FQAEXEglhEﬁ{
04 HATA TARIHCESI
R R =
4 | YUKARI/ASAGI tuslariyla = OFF & PARAMETR
bir gruptan uygun “ ULAI\/IA MAKROSU
parameireyi Sogin
Parametreyi deg|§t|rmek 9904 MOTOR KONTRL MOD
icin DUZENLE butonuna B “CIKIS 1 00:00 | YAZ
basin. ¢ '
5 | Parametre degerini ™ OFF ¥ PAR YAZ
degistirmek icin YUKARI/
ASAGI tuglarina basin. v /| 9902 DYERe
[1]
IPTAL 1 00:00 [KAYDET
6 | Degistirilen degeri =5 OFF L PARYAZ ———
kaydetmek igin KAYDET A
butonuna basin veya ayar Q%ESUEGE'N?&A FANI
modundan ¢ikmak igin —7 2]
IPTAL butonuna basin. — :
Kaydedilmeyen IPTAL 1 00:00 [KAYDET
degisiklikler iptal edilir.
7 | Parametre gruplari listesine ; OFF & PARAMETR
geri dénmek icin CIKIS L7
butonuna basin; ardindan BUgSGHEL,\AAé"AFM@fROSU
ana menuye donmek icin JedE g T A T
CIKIS butonuna bir kez _
daha basin. CIKIS 1 00:00 [ YAZ
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Kontrol baglantilarini parametreleri manuel olarak girerek
yapmak icin, bkz. bolum Parametrelerin listesi ve tanimlari.

Ayrintili donanim bilgileri igin, bkz. bolum Teknik veriler.

Not: Gegerli parametre degeri, vurgulanan parametrenin altinda
gosterilir.

Not: Gorintilenen parametre degerini fabrika degeriyle
degistirmek icin, YUKARI/ASAGI tuglarina ayni anda basin.

Not: En sik degistirilen ve degistiriimeleri gereken parametreler,
su parametre gruplaridir: Grup 99: BASLAMA VERILERI, Grup
10: START/STOP/YON, Grup 11: REF YERI SECIMI, Grup 13:
ANALOG GIRISLER, Grup 16: SISTEM KONTROLLERI, Grup
20: LIMITLER, Grup 22: HIZ/YAV RAMPALAR, Grup 40:
PROSES PID SET 1, Grup 41: PROSES PID SET 2 ve Grup 42:
HARICI / AYAR PID.

Not: Varsayilan fabrika ayarlarini geri yuklemek icin HVAC
fabrikasyon degeri uygulama makrosunu segin
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Asistan modu

Devreye alma asistani, yeni suracunun temel programlamasi
konusunda size yardimci olur. (Kontrol panelinin kullanimina
alismaniz ve agagida belirtilen adimlari izlemeniz gereklidir.)
Surucuye ilk kez gug verildiginde otomatik olarak ilk gorev olan
Dil Secimi yapmanizi onerir. Ayrica, asistan girilen degerleri de
kontrol eder ve izin verilen aralik dahilinde olmasini saglar.

Devreye Alma asistani, her biri iligkili parametre setini (6r.
Referans 1 ve 2 veya PID Kontroll) belirleme gorevinde size
kilavuzluk eden iki adet asistana ayrilmistir. Asistanlari
(gorevleri), Devreye alma asistaninin dnerilerine gore sirayla
etkinlestirebileceginiz gibi, ayri ayri bir menuden de
etkinlestirebilirsiniz.

Not: Parametreleri bagimsiz olarak ayarlamak istiyorsaniz,
Parametreler modunu kullanin.

Devreye alma asistanini baglatirken, asagidaki adimlari izleyin:

1 | Ana menuye gitmeKk icin — OFF & 0.0Hz
MENU butonuna basin. A 0. 0 Hz
0.0A
0.0%
00:00 [ MENU
2 | YUKARI/ASAGI tuslariyla = OFF & ANA MENU
ASISTANLAR secimini ~ PARAMETRELER
yapin ve ENTER tusuna ~X R AN
basin. __ | DEGISEN PAR
A\ ~CIKIS 100:00 [ GR
3 | YUKARI/ASAGI tuslariyla a OFF WASISTANLA —2
Devreye alinacak surucuye Motor dondirme
gidin ve SEC tusuna basin. | ¥ | §ooiTana
ReTerans 1 ve 2
\::l:-r Start/Stop Kontrol
. CIKIS 1 00:00 [ SEG
4 | Tercihlerinizi asistan ™ OFF LPARYAZ ———
tarafindan onerilen degerler | °
ile degistirin ve her Y | MOEOZRONO“\"/GER
degisiklikten sonra
KAYDET tusuna basin. A —CIKS ] 00:00 [KAYDET
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5 | Makro sectikten sonra, = OFF ¥ SECIM ——
mekanik HAND-OFF-AUTO Mekanik HAND-OFF-AUTO
anahtarini kullanmak -
isteyip istemediginizi segin. Evel

~h ayir
A —CIKIS 1 00:00 [TAMAN

6 | Bir gorev tamamlandiktan a OFF & SECIM
sonra, paneldeki bir sonraki Referans setup_ile
ayarlama gorevine gecmek | ~_¥_/ |devam edilsinmi*
isteyip istemediginiz lmn-
sorulur. Bir sonraki goreve X Atla _
gecmek icin TAMAM 3 “CIKIS 1 00:00 [TAMAM
tusuna basin (Devam .
segenedi vurgulaniyorsa), L7
YUKARI/ASAGI tuslariyla
Atla segenegini segin ve bu
islemi gerceklestirmeden
bir sonraki goreve gecmek
icin TAMAM tusuna basin
veya Devreye alma
asistanini durdurmak igin
CIKIS tusuna basin.

Devreye alma asistani devreye alma iglemi suresince size
yardimci olur.

Menuden belirli bir asistani baglatmak igin agagidaki adimlari
izleyin.

1 | Ana menuye gitmeKk igin — OFF & S
MENU butonuna basin. A 0. 0 Hz

0.0A
0.0%
| 00:00 [ MENU

2 | YUKARI/ASAGI tuslariyla = OFF _© ANA MENU
ASISTANLAR segimini PARAMETRELER
yapin ve ENTER tusuna o, A AN
basin. | DEGISEN PAR

A TCIKIS 100:00 [ GIR

3 | YUKARI/ASAGI tuslariyla a OFF WASISTANLA ——4
kullanmak istediginiz Motor dondurme
asistana (burada 6rnek | e eyealina
olarak Referans 1 ve 2

i icti idi e ar (0] ontro
ermsngdnve SEC | T | SR BB os™ P Bk
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4 | Tercihlerinizi asistan m OFF U PAR YAZ
tarafindan dnerilen degerler
ile degistirin ve her ¥/ .. REF}ASlEi'M'
degisiklikten sonra (]

KAYDET tusuna basin. % _
CIKIS tusuna basarak b ¥ CIKIS 1 00:00 [KAYDET
asistani durdurabilirsiniz.

5 | Asistan gorevi =7 OFF L ASISTANLA ——4
tamamladiktan sonra L Motor dondirme
meniiden baska bir asistan surdclyd devreye alma
secebilirsiniz veya
Asistanlar modundan = g o
cikabilirsiniz. ClISTIT00:00 T SEC

Asagidaki tabloda asistanlarin gorevleri verilmistir. Devreye
alma asistani tarafindan gosterilen gorevlerin sirasi, girdiginiz
bilgilere gore degisir. Tipik bir calisma listesi, asagidaki

sekildedir.

Gorev Adi

Aciklama

Motor dondurme

Kontrol paneli ekran dilini segmek igin
kullanilir

Motor verilerini segcmek igin kullanilir

Yon kontrolu igin kullaniciya rehberlik eder

Surtcuyu devreye
alma

Motor verilerini segmek igin kullanihir

Uygulama

Uygulama makrosunu segmek igin kullantlir

Referans 1 ve 2

Hiz referanslari 1 ve 2'nin kaynagini segmek
icin kullanihir

Referans limitlerini se¢gmek icin kullanihr
Frekans (veya hiz) limitlerini segmek igin
kullanthr

Start/Stop Kontrol

Start ve stop komutlarinin kaynagini se¢gmek
icin kullanihr

Start ve stop modlarinin tanimini segmek icin
kullanthr

Hizlanma ve yavaglama surelerini segmek
icin kullanihr

/8
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Gorev Adi

Aciklama

Korumalar

Akim ve moment limitlerini se¢mek igin
kullanilir

Calisma izni ve Start izni sinyallerini se¢cmek
igin kullanilir

Acil durumda durma kullanimini segmek igin
kullanilir

Hata fonksiyonunu se¢mek igin kullanihr
Otomatik reset fonks. segmek icin kullanihr

Sabit Hizlar

Sabit hizlarin kullanimini segcmek igin
kullanihr

Sabit hiz degerlerini se¢cmek i¢in kullanihr

PID kontrol

PID ayarlarini segmek icin kullanihr

Proses ref. kaynagini segmek igin kullanilir
Referans limitlerini segcmek i¢in kullanihr
Gergek proses degerinin kaynagini, limitlerini
ve Ol¢u birimlerini segmek icin kullanihir
Uyku fonksiyonunun kullanimini tanimlar

PID Akigi

Akis hesaplama kullanimini se¢gmek igin
kullanilir,

Birimleri se¢cmek igin kullanilir.
Maksimum akigi segmek igin kullanilir.
Verici sinyallerini secmek igin kullanilir.

Dusuk Parazit

Anahtarlama frekansini segcmek icin kullanilir

Ayarlari « Aki optimiz. tanimini segmek igin kullanilir
« Kiritik hizlarin kullanimini segmek igin
kullanihr
Panel Ekrani « Ekran degigkenleri ve olgu birimi ayarlarini

secmek igin kullanilir

Zamana Bagli
Fonksiyonlar

Zamana bagl fonksiyonlarin kullanimini
secmek icin kullanihr

Cikislar

Role girisleri Uzerinden gosterilen sinyalleri
secmek icin kullanihr

AO1 ve AO2 analog ¢likislar Uzerinden
gOsterilen sinyalleri segmek icin kullanilir.
Minimum, maksimum, Olcekleme ve ters
cevirme degerlerini ayarlamak igin kullanilir.

Seri Haberlesme

Haberlesme ayarlarini segmek icin kullanilir.

Kontrol erisim ayarlarini segmek icin
kullanilir.
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Degistirilen parametreler modu

Degistirilen parametreler modu, degistirilen parametreleri
gormek icin kullanilir. Bu mod, degerleri kullaniimakta olan
gecerli uygulama makrosunun varsayilan fabrika degerlerinden
farkli olan parametreleri goruntuler.

Degistirilen parametreler moduna erigsmek icin, asagidaki
adimlari izleyin:

1 | Ana menuye gitmeKk icin < OFF & 0.0HZ
MENU butonuna basin. A 0. 0 Hz
0.0A
0.0%
00:00 [ MENU
2 | YUKARI/ASAGI tuslariyla = OFF & ANA MENU
DEGISTIRILMIS ~ PARAMETRELER
PARAMETRELER se¢imini | ~¥ -~ | ASISTANLAR
yapin ve ENTER tusuna DEGISEN PAR
basin. N |TCKiS 100:00 [ GR
3 | Degistirilmig parametrelerin ; OFF UDEGISEN  ——
bir listesi goruntulenir. L7 1202 SABIT HIZ 1
Degistirilmis parametreler RN A 14
modundan ¢ikmak igin %%82 mﬁmuml%\lg
CIKIS tusuna basin ve ana =CIKIS ] 00:00 VA7

menuye donmek icin bu
tusa tekrar basin.
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Surucu parametrelerini yedekleme modu

Parametre yedekleme modu, surtcu parametrelerinin yedeginin
alinmasi igin bir surucuden bagka bir sturtcuye verilmesi
islemidir. Panele yuklemek, iki kullanici seti ve uzerine yaziimig
bir set dahil olmak Uzere (bkz. Grup 17: OVERRIDE) tUm
parametreleri strucu kontrol paneline (operator tug takimi)
kaydeder. TUum set, kismi parametre seti (uygulama), kullanici
setleri ve Uzerine yazilmig set kontrol panelinden baska bir
surdcuye veya ayni surucuye yuklenebilir.

Kontrol panelinin bellegi ugucu olmayan bellektir ve panel piline
bagl degildir.

Motora ve uygulamaya bagl olarak, Strtcu parametrelerini
yedekleme modunda asagidaki secenekler kullanilabilir:

« PANELE YUKLE — TUm parametreleri striiciden Kontrol
Paneline kopyalar. Bunlarin arasinda, kullanici parametre
setleri ve ID Run tarafindan olusturulanlar gibi dabhili
(kullanici tarafindan degistirilemeyen) parametreler de
bulunmaktadir.

- YEDEKLEME BILGISI - parametreleri panele yiiklenmis olan
surucunun asagidaki bilgilerini goruntuler: surucu tard,
surucu degerleri ve FW (yazilim) surimu.

« SURUCUYE YUKLE (TUMU) + Kontrol Panelindeki tim
parametre setini surucuye geri yukler. Dahili, kullanici
tarafindan degistirilemeyen motor parametreleri de dahil
olmak Uzere tUm parametreler surucuye yazilir. Kullanici
parametrelerini veya Uzerine yazilmis parametre setini
icermez.

Not: Setin tamamini karsidan ytkleme fonksiyonunu sadece bir
seylerin yanlis gitmesi veya parametreleri orijinal sistemin aynisi
olan sistemlere aktarmak igin bir yedeklemeden surucuye geri
yukleme yapmak icin kullanin.

«  UYGULAMAYI| YUKLE + Kontrol panelinden suriicliye kismi
parametre setini (tum setin bir bolumu) kopyalar. Kismi set;
kullanici setlerini, Uzerine yazilmis setleri, dahili motor
parametrelerini, parametre 9905...9909, 1605, 1607, 5201
veya Grup 51: HARICI HABER MODUL ve Grup 53: EFB
PROTOKOL parametrelerini icermez.

Bu iglem, farkl boyutlardaki suruculer igin ayni uygulama
kullanildiginda onerilir.
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KULLANICI SET1 YUKLE =+ 1. kullanici setindeki
parametreleri kontrol panelinden surucuye yukler. Kullanici
seti Grup 99: BASLAMA VERILERI parametrelerini ve dahili
motor parametrelerini igerir.

Kullanici seti 1 ilk olarak 9902 uygulama makrosu
parametresi kullanilarak kaydedilmeli ve karsidan yukleme
yapilabilmesi i¢in kontrol paneline yuklenmelidir.
KULLANICI SET2 YUKLE =+ 2. kullanici setindeki
parametreleri kontrol panelinden surucuye yukler. Yukaridaki
KULLANICI SET1 YUKLE ile ayni sekilde.

DOWNLOAD OVERRIDE SET+ Uzerine yazilmig setin
parametrelerin kontrol panelinden surlcuye yukler.

Ik olarak, tizerine yazilmis set (otomatik olarak, Grup 17:
OVERRIDE tarafindan tanimlanan sekilde) kaydedilmeli ve
karsidan yukleme yapilabilmesi i¢in kontrol paneline
yuklenmelidir.
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Kontrol Kontrol  Tum seti
paneline paneli  karsidan

I__ yiikleyin - yUkIe‘in I__ I__ I__

Tum parametre setini, bir siricuiden benzer motorlara sahip ve
ayni uygulamay! kullanan benzer suruculere yuklemek

Kontrol Kontrol Uygulam
paneline paneli y. ’ -
yukleyin karsidan ]_ l_ |' ‘ = '

Ayni uygulamayi kullanarak,
farkli surucu tiplerine ayni uygulamayi yuklemek

Kullanici seti 1/2'yi
(par. 9902) surucuye

kaydedin.
Kontrol Kontrol Kullanici seti 1/2'yi
paneline paneli  karsidan yukleyin
Al yukleyin

7 —=—> |'|'[
Bir kullanici setindeki parametreleri, bir suriiciiden benzer

motorlara sahip ve ayni uygulamayi kullanan benzer surtculere
yuklemek

Devreye alma ve kontrol paneli
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Parametreleri kontrol paneline yuklemek icin, asagidaki

adimlari izleyin:

Ana menuye gitmek icin — OFF & 0.0Hz
MENU butonuna basin. A 0. 0 Hz
0.0A
0.0%
— 100:00 [MENU_
2 | YUKARI/ASAGI tuslariyla = OFF _% ANA MENU 6
PAR YEDEKLE secimini ~ HATA KAYIT
yapin ve ENTER tusuna - ZAMAN&TARIH
basin. I PAR YEDEKLE
A ~CIKIS 1 00:00 [ GIR
3 | PANELE YUKLE bélimine = OFF & PAR — 1
gidin ve SEC butonuna 4 PANELE YUKLE
e Rl
— KULLANICI SET1 YUKLE
cimasi gerekigmi o |V | KIS oni00 " SEC
unutmayin.
4 | “Parametre kopyalaniyor” ; OFF ¥ PAR
mesajl ve bir ilerleme L7 Paramtre kopyalaniyor
semasi goruntulenir. Islemi e e
durdurmak igin IPTAL
butonuna basin. —BUS 10000
5 | “Parametre geri yukleme — OFF & MESAJ
basarili” mesaji = Parametre geri
goriantulenir. PAR yukleme basarili
YEDEKLE menusune
donmek igin TAMAM :
tusuna basin. TAMAMT 00:00 [
Ana menuye gitmek igin
CIKIS tusuna iki kez basin. e
Artik kontrol panelinin \S(EBE&%EYB&IEEIS%UMU
baglantisini kesebilirsiniz. SURUCOYE YUKEE, CTUMU)
KULLANICI SET1 YUKLE
" CIKIS 1 00:00 [ SEC
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Tum parametre setini bir strlcuye yuklemek icin, asagidaki

adimlari izleyin:

basariyla tamamlandi.”
mesajl goruntulenir. PAR
YEDEKLE menusine
donmek i¢cin TAMAM
tusuna basin.

Ana menuye gitmek igin
CIKIS tusuna iki kez basin.

1 | Ana menuye gitmeKk icin 5 OFF
MENU butonuna basin. \ 0. 0 Hz
0.0A
0.0%
| 00:00 [ MENU
2 | YUKARI/ASAGI tuslariyla ”
PAR YEDEKLE segenegini - OFFE % ANA MENU 6
segin. ~¥~ |HATA KAYIT
ZAMAN&TARIH
PAR _YEDEKLE
“CIKIS 100:.00 [ GIR
3 | SURUCUYE YUKLE = OFF T PAR —3
(TUMU) bolimuane gidin ve PANELE YUKLE
SEC tusuna basin. Y YEDEKLEME BILGISI
Parametrelerin karsidan %Ltdkﬁl\l/lé\lf ISE'L#ELEUKLE
yuklenmesi i¢in surdcunun 5 “CIKIS 100 ~SEC—
kapali modunda olmasi ) = EIRI:H0 Sk
gerektigini unutmayin.
4 | “Parametre yukleniyor (tim - | OFF WPAR S
set)” mesaji goruntulenir. L7 Parametre :
islemi durdurmak igin yukleniyor (tum
IPTAL butonuna basin. B 50
DUS 00:00 |
5 | Kargidan yukleme : OFF & MESAJ
tamamlandiginda, L7 Earam@tllfe yiuklemesi
“ | i asar a
Parametre yuklemesi o 1 ndi

TAMAM | 00:00 |

OFF UPAR — 1
PANELE YUKLE
YEDEKLEME BILGISI
SURUCUYE YUKLE IgTUMU)
UYGULAMAYI YUKLE .
KULLANICI SET1 YUKLE

~ CIKIS 1 00:00 [ SEGC

Devreye alma ve kontrol paneli

85



ACH550-01 Kullanim Kilavuzu

Uygulamayi surucuye yuklemek icin (kismi parametre seti),

asagidaki adimlari izleyin:

1 | Ana menuye gitmeKk icin Y OFF & 0.0Hz
MENU butonuna basin. 0. 0 Hz
0.0A
0.0 %
~ 100:00 [MENU_
2 | YUKARI/ASAGI tuslariyla = OFF _& ANA MENU 6
PAR YEDEKLE segenegini | HATA KAYIT
segin. ~¥ - | ZAMAN&TARITH
PAR YEDEKLE
CIKIS 1 00:00 [ GIR
3 | UYGULAMAYI YUKLE < OFF UL PAR — 4
bélimiine gidin ve SEC 3 PANELE YUKLE
tusuna basin. SURUCUYE YUKLE _(TUMU
Uygulamalarin karsidan UYCULAMAYE VUKLE
yuklenmesi icin strtcunun ~CIKIS 1 00:
kapall modunda olmasi CIKIS 1 00:00 [ SEC
gerektigini unutmayin.
4 | “Parametre yuklenlyor — OFF © PAR S
(uygulama)” mesaj ¥ Parametre
goruntulenir. Islemi 3(/3%3?;%35
butonuna basn. S—c0
DUS 10000 [
5 | “Parametre yuklenmesi ; OFF & MESAJ
basariyla tamamlandi.” L7 Earameti‘e yiiklemesi
mesaji goruntulenir. PAR =LA G
YEDEKLE meniisiine tamamiandi -
fusuna basm. TAVAN 0000 [
Ana menuye gitmek icin
CIKIS tusuna iki kez basin. e 1
YEDEKLEME BILGISI .
SURUCUYE YUKLE ETUMU)
UYGULAMAY I YUKLE
KULLANICI SET1 YUKLE
CIKIS 1 00:00 [ SEC
Not: Parametrelerin kargidan yuklenmesi veya karsiya
yuklenmesi iptal edilirse, kismi parametre seti uygulanamaz.
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Kullanici seti 1, kullanici seti 2 veya Uzerine yazilmis seti bir
surucuye yuklemek igin, agagidaki adimlar izleyin:

basariyla tamamlandi.”
mesajl goruntulenir.

PAR YEDEKLE menusune
donmek icin TAMAM
tusuna basin.

Ana menuye gitmek igin
CIKIS tusuna iki kez basin.

1 | Ana menuye gitmeKk icin 5 OFF & 0.0Hz
MENU butonuna basin. \! 0. 0 Hz
0.0A
0.0%
| 00:00 [MENU
2 | YUKARI/ASAGI tuslariyla = OFF & ANA MENU 6
PAR YEDEKLE segenegini HATA KAYIT
segin. ~ ¥ | ZAMAN&TARIH
PAR YEDEKLE
CIKIS 1 00:00 GIR
3 | KULLANICI SET1 YUKLE / a OFF L PAR —5
KULLANICI SET2 / DRNELE MOKLE 1
g see Sty | |
basin. Kullanici setlerinin Ny _
karsidan yuklenmesi icin ) GIKlSmIE00:00 SEC
surdcunun kapall
modunda olmasi gerektigini
unutmayin.
4 | “Parametreler karsidan ; OFF & PAR
yukleniyor (1. kullanici seti / L/ Parametre yikleniyor
2. kullanici seti/ Uzerine (kullanici 1 set)
yazilan set)” mesajl e
goruntulenir. Islemi I—l—l—l—l—_l/—?&—l—l—ll—
durdurmak icin IPTAL BES Sl
butonuna basin.
5 | Karsidan yukleme - | OFF ' MESAJ
tamamlandiginda, L7 Parametre yuklemesi
“Parametre yiklenmesi Egﬁgnﬁigrﬂg.

TAMAM | 00:00 |

OFF U PAR —1
PANELE YUKLE
YEDEKLEME BILGISI
SURUCUYE YUKLE IgTUMU)
UYGULAMAY I YUKL
KULLANICI SET1 YUKLE

TCIKIS 100:00 [ SEC

Devreye alma ve kontrol paneli
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Saat ve tarih modu

Saat ve tarih modu, ACH550 dahili saatinin ve tarihinin
ayarlanmasi icin kullanilir. ACH550'nin zamana bagli
fonksiyonlarinin kullaniimasi igin, ilk olarak dahili saatin
ayarlanmasi gerekir. Tarih, haftanin hangi gintinde
olundugunun saptanmasi igin kullanilir. Gun, Hata kayitlarinda

gosterilir.

ACH550-01 Kullanim Kilavuzu

Saati ayarlamak igin, asagidaki adimlari uygulayin:

Ana menuye gitmek icin L OFF 0.0Hz
MENU butonuna basin. 0. 0 Hz
0.0A
0.0 %
~ 100.00 [MENU_
2 | YUKARI/ASAGI tuslariyla = OFF & ANA MENU 5
ZAMAN&TARIH béliimine DEGISEN PAR
gidin ve Saat ve tarih Y. HATA KAYIT
moduna ge¢mek igin 7AMAN&TARIH
ENTER tusuna basin. A ~CIKIS 100:00 [ GR
3 | YUKARI/ASAGI tuslariyla ” OFF & ZAMANS&TARI — 1
SAAT GORUNURLUK SAAT GORUNURLUK
bolimane gidin ve SEC ¥/ | I
tusuna basarak saatin _ %ﬁ%m 8:5
gggfé?i?ilrl{r“k varm N - CIKIS 100:00 [ SEC
4 | YUKARI/ASAGI tuslariyla = OFF U SAAT — 1
Saat goster bolumune gidin
ve SEC tusuna basarak X/ |
saati gorulebilir olmasini
saglayin A CIKIS 1 00:00 [ SEC
5 | YUKARI/ASAGI tuslariyla = OFF U ZAMAN&TARIH— 2
ZAMAN FORMATI SAAT GORUNURLUK
bolimiine gidin ve SEC | ¥
tusuna basin. ZAMANI GIR
W TARIHI GIR
~CIKIS 1 00:00 [ SEC
6 | Saat formatlar a OFF © ZAMAN e
goruntulenir. YUKARI/
ASAGI tuslariyla bir format | .y~ | 12-saat
secin ve sec¢imi onaylamak _
icin SEC tusuna basin. 3 ~PTACT 00:00 [ SEC—
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7

YUKARI/ASAGI tuslariyla

OFF U ZAMAN&TARI—3

GUNISIGI TASARRUFU
bolumune gidin ve SEC

TARIH FORMATI bolumune A SAAT GORUNURLUK
gidin ve SEC tuguna basin. | ~_¥_
ZAVANT GIR
" - TARIHI GIR
x “CIKIS 100:00 [ SEC _
8 | Tarih formatlar a OFF U TARIH — 1
goruntulenir. YUKARI/ g9
ASAGI tuslariyla bir format | ¥~ | G&/8R7H
seg¢in ve secimi onaylamak aa’/qg/yyyy
icin TAMAM tusuna basin. A ~IPTAL 1 00:00 [ SEG—
9 | YUKARI/ASAGI tuslariyla = OFF U ZANANGTARI —— 4
ZAMANI GIR boélumune SAAT GORUNURLUK
gidin ve SEC tusuna basin. | “_¥_~ | £ ESRVALL
. TARIHI GIR
\ CIKIS 1 00:00 [ SEGC
10 | YUKARI/ASAGI tuslariyla = OFF ¥ ZAMANI
saatleri ve dakikalari
deqistirin ve degerleri Y. NG
kaydetmek icin TAMAM K :00
tusuna basin. Aktif deger A W ~TPTAL TAVIAM
zit renkte vurgulanir. ) Ll Ll
11 | YUKARI/ASAGI tuslariyla 4 OFF ® ZAMAN&TARI —— 5
TARIHI GIR boélumune gidin SAAT GORUNURLUK
ve SEC tusuna basin. ¥/ | I
ZAMANL GIR
L
\ CIKIS 1 00:00 [ SEC
12 | YUKARI/ASAGI tuslariyla = OFF L TARIHI ——
gunleri, aylari ve yili
degistirin ve degerleri ~ Y
kaydetmek icin TAMAM Il .01.08
tusuna basin. Aktif deger A W ~PTAC ] 00: T TANIAM
zit renkte vurgulantr. ) vl 0D O IRV
13 | YUKARI/ASAGI tuslariyla — OFF U ZAMAN&TARI— 6
S ZAMAN FORMATI

TARIH FORMATI
ZAMANI GIR

tusuna basin. TARIHI GIR
CIKIS 1 00:00 [ SEC
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14

GuUn 1s1gindan yararlanma

OFF U GUN ISIK TAS — 1

degisiklerinde saatin 8
otomatik olarak x B
ayarlanmasini devre disi Australial:NSW,Vict. .
birakmak icin, YUKARI/ i Australia2:Tasmania. .
ASAGI tusiariyla Kapali X CIKIS 1.00:00 [SEC
secgenegini segin ve \
TAMAM tusuna basin. —/ | [gFFTVAR
Saatin otomatik olarak On: Mar last Sunday
ayarlanmasini Off: Oct last Sunday
etkinlestirmek igin, gun us:
Isi§gindan yararlanma CIKIS 1 00:00 |
degisiklikleri izlenecek olan
ulke veya bolgeyi secin ve
TAMAM tusuna basin.
YARDIM tusuna
basarsaniz, yaz saati
uygulamasinin baglangi¢
ve bitis tarihlerini
gorebilirsiniz.)

15 | Ana menuye donmek icin ; OFF & ZAMAN&TARI— 6

/" | ZAMAN FORMATI

CIKIS tusuna iki kez basin.

TARIH FORMATI
ZAMANT GIR
TARIHI GIR
GUNISIGI TASARRUFU
CIKIS 1 00:00 [ SEC
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I/0 ayarlari modu

I/O ayarlari modu, 1/O ayarlarinin goruntulenmesi ve

duzenlenmesi igin kullantlir.

I/O ayarlarini géruntulemek ve degistirmek icin, asagidaki

adimlari izleyin:

CIKIS tusuna Ug¢ kez basin.

1 | Ana menuye gitmek icin 5 OFF &
MENU butonuna basin. ! 000H
. Z
0.0A
0.0%
| 00:00 [ MENU
2 | YUKARI/ASAGI tuglariyla I/ = OFF & ANA MENU 7
O AYARLARI bélimiine ZAMAN&TARIH
gidin ve ENTER tusuna o A PAR YEDEKLE
basin. B | /O AYARLARI
A “CIKIS 1 00:00 [ GIR
3 | YUKARI/ASAGI tuslarini = OFF % 1/0 AYARLARI — 1
kullanarak goruntulemek DIJITAL GIRISLER (DI
istediginiz 1/0 ayarina gidin | ¥~ | gNAEO8 GIRISEER GO
ve SEC tusuna basin. : éﬁﬁ'ﬁﬁ QIKISLAREAOUTg
h! CIKIS 1 00:00 [ SEC
4 | YUKARI/ASAGI tuslariyla = OFF U I/0 AYARLARI ——
gormek istediginiz ayari ~DI11-
g:gilrrl] ve TAMAM tusuna L
N | oIS 00:00 [TAMAM
5 | Degeri YUKARI/ASAGI a OFF U PAR YAZ
tuslariyla degistirebilir ve
KAYDET tusuyla ¥ 1001 HAR1 [}SOIML]J-TLAR
kaydedebilirsiniz. - (]
Ayari degistirmek ' —SPTAC ] 00: [RAYDET
istemiyorsaniz, IPTAL ; IPTAL100:00TKAYDET
tusuna basin. L/
6 | Ana menuye donmek igin — OFF U 1/O AYARLARI ——
L& -DI1-

1001 :START/STOP (E1
1002:START/STOP (E2

CIKIS 1 00:00 [TAMAM

Devreye alma ve kontrol paneli
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Hata kayit modu
Hata kayit modu, hatalarin gosterilmesi icin kullanilir.

Yapabilecekleriniz:

ACH550-01 Kullanim Kilavuzu

* maks. on hataya kadar surtci hata gegcmisini gorintulemek
(guc kapatildiktan sonra, en son U¢ hata bellekte saklanir)

* en son ug¢ hatanin ayrintilarini gérme (gu¢ kapatildiktan
sonra, yalnizca en son hatanin ayrintilari bellekte saklanir)

* hata ile ilgili yardim metnini okumak

Hatalari gorunttlemek icin, asagidaki adimlari izleyin. Hatalarin
ayrintili bilgisi icin, bkz. bolum Hatalarin diizeltiimesi, sayfa 371.

1 | Ana menuye gitmeKk icin — OFF & 0.0Hz
MENU butonuna basin. . 0. 0 Hz
0.0A
0.0%
~ 100:00 [MENU_
2 | YUKARI/ASAGI tuslariyla = OFF & ANA MENU 4
HATA KAYIT bélimiine 4 ASISTANLAR
gidin ve Hata kayit moduna | . ¥_ DEGISEN PAR
gecmekicin ENTER tusuna - HATA KAYIT
basin. A ~CIKIS 1 00:00 [ GIR
3 | Ekranda, en son hatadan m OFF UL HATAKAYIT —1
baglayarak hata kayitlari ' 10:  PANEL KAYIP
goruntilenir. Satirdaki sayr | “~_¥_ 060206 120712
hata kodudur (liste; bkz.
sayfa371). Hata veya alarm X —CIRIS T 00: DETAY
ayrintisi goruntuleme igin \ o ED0:00 D BT\
YUKARI/ASAGI ile segim
yapin ve DETAY’a basin.
4 YUKAR'/ASAGl tU§Iar|n| ™ OFF & PANEL -
ayrintilar arasinda gezinin. | ° HATA
Yardim metnini e Hi'cl)'A ZAMANI 1
goruntulemek igin TANI'ya - Hﬁ/zxoﬁnlﬂ/%m )
basin. YUKARI/ASAGI ile N “CIRIS 1 00:00 ™ TANT
yardim metni iginde T _—
gezinin. Yardim metnini s
okuduktan sonra TAMAM'a | =7 %Et%ﬁNLabenesme
basarak onceki ekrana kablo ve baglantilri,
donebilirsiniz. Ana menlye Ei‘rﬁg‘igrgrﬁpoz-m Ve
donmek icin CIKIS a tug kez arametreleri.
basin. CIKIS 1 00:00 [TAMAM
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Uygulama makrolari ve kablo
baglantilari

Bu bolumun igindekiler

Bu bolum, bir parametre grubunun tanimlanmasi igin kullanilan
uygulama makrolarini igerir. Makrolar, bir parametre grubunu
yeni, onceden tanimlanmig degerlere degistirir. Parametreleri
manuel olarak dizenleme ihtiyacini en aza indirgemek igin
makrolari kullanin.

Uygulamalar

Bu boliumde asagidaki uygulamalar yer alir:

1.  HVAC fabrikasyon degeri (tipik BMS (Bina Yonetim Sistemi)
uygulamalari igin)

2. Besleme fani

3. Geri donus fani

4. Sogutma kulesi fani

5. Yogunlagma

6. Guclendirme pompasi

7. Pompa degistirme

8. Dahili zamanlayici

9. Sabit hizlarla dahili zamanlayici

10. Kayan nokta

11. Ikili set degeri PID

12. Sabit hizlarla ikili set degeri PID

13. E-baypas (Sadece ABD igin)

14. Manuel kontrol.

Uygulama makrolari ve kablo baglantilari
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Bir uygulama makrosunun sec¢ilmesi
Bir uygulama makrosu secmek icin asagidaki adimlari

uygulayin:
1 | Ana menuye gitmeKk icin o OFF &
MENU butonuna basin. A 0.0 Hz
0.0 A
0.0 %
00:00 [ MENU
2 | YUKARI/ASAGI tuslariyla = OFF & ANA MENU
ASISTANLAR secimini PARAMETRELER
yapin ve ENTER tusuna Y B AN
basin. | DEGISEN BAR
A\ CIKIS 1 00:00 [ GIR
3 | Uygulama bolimune gidin = OFF M ASISTANLAR——3
ve SEC tusuna basin. Motor dondurme
= SUIUCUﬁu devreie alma
Referans 1 ve 2
\:&—-- Start/Stop Kontrol
J CIKIS 1 00:00 [ SEC
4 | YUKARI/ASAGI tuslariyla = OFF Y PAR YAZ
bir makro sec¢in ve KAYDET L —
butonuna basin. ~ Y. HVAC
T [1]
. CIKIS 1 00:00 [KAYDET
5 | Mekanik HAND-OFF-AUTO 4 OFF & SECIM ——
anahtarini kullanmak Mekanik HAND-OFF-AUTO
Seronane o B | Tggger meuniz?
anahtari kuIIanrﬁakv i —\Ll"'a ir | TauAn
istemezseniz, ASAGI \\ S e
tusuyla Hayir secenegini
secin ve TAMAM butonuna
basin.
Anahtari kullanmak igin,
HARICI1 (HAND) Start
komutu DI1'e, HARICI2
(AUTO) Start komutu
DI6'ya baglanmalidir.
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Varsayilan fabrika ayarlarinin geri yuklenmesi

Varsayilan fabrika ayarlarini geri yuklemek icin, HVAC
fabrikasyon degeri uygulama makrosunu segin.
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1. HVAC fabrikasyon degeri

HVAC fabrikasyon degeri uygulama makrosu ornegin tipik BMS
uygulamalari icin kullanilir.

Surucu giris ve ¢ikislarinin fabrika ayari konfigirasyonu 97.
sayfada gosterilen sekildedir.

AUTO modda dogrudan hiz referansi kullandiginizda, hiz
referansi analog giris 1'e (Al1) baglanir ve dijital giris 1 (DI1) ile
START komutu verilir. HAND/OFF modunda, hiz referansi ve
START komutu kontrol paneli (operator tus takimi) Gzerinden
verilir.

Proses PI(D) kullanilirsa, geri besleme sinyali analog giris 2'ye
(Al2) baglanmalidir. Varsayilan olarak, set degeri kontrol
panelinden ayarlanir, ancak bu analog giris 1 olarak da
degistirilebilir. Proses PI(D) devreye alinmis ve (Grup 40:
PROSES PID SET 1) parametreleriyle veya PID devreye alma
asistaniyla (6nerilir) ayarlanmis olmalidir.
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HVAC fabrikasyon dederi

manuel kontrol

SCR | Sinyal kablo ekrani
Al1 | Harici referans 1: 0(2)...10 V veya 0(4)...20 mA

1...10 kohm

AGND | Analog giris devresi ortak ucu

10V | Referans gerilimi +10 V DC

Al2 | Gergek sinyal 1: 0(2)...10 V veya 0(4)...20 mA 3
AGND | Analog giris devresi ortak ucu

AO1 | Cikig frekansi: 0(4)...20 mA

AO2 | Cikig akimi: 0(4)...20 mA

Oloo|N|oflo|d]lW[IN|-

v, AGND | Analog ¢ikis devresi ortak ucu
10| 24V | Yardimci gerilim ¢ikigi +24 V DC
11| GND | DI geri dénus sinyalleri igin ortak ug
I: 12| DCOM| Tumu igin dijital giris ortak ucu
13| DI1 [ Start/Stop: Etkinlestirildiginde strtcuyu galistirir
14| DI2 | Kullaniimaz
15| DI3 | Sabit hiz 1 (par. 1202) '
yd 2

16| DI4 [ Startizni 1: Devre disiyken surticiyl durdurur
17| DI5 | Kullaniimaz
18| DI6 | Kullaniimaz

19| RO1C Role ¢ikisi 1 (par. 1401)
20| RO1A | Fabrikasyon ¢alisma modu:
21| RO1B Hazir => 19, 21'e bagh
22| RO2C Role ¢ikisi 2 (par. 1402)
23| RO2A —_| Fabrikasyon ¢alisma modu:
24| RO2B Calisiyor => 22, 24'e bagli
25 RO3C Role ¢ikisi 3 (par. 1403)
26| RO3A Q Fabrikasyon c¢alisma modu:
27| RO3B Hata (-1) => 25, 27'ye bagli

" PID etkinlestirildiginde kullanilamaz.

2 1608 parametresiyle etkinlestirin/devre disi birakin

3 AI2 sensorii gliciinii disaridan almaktadir (sekilde gésterilmemistir). imalatginin
talimatlarina bakin. Sirtcl yardimci gerilim ¢ikisi tarafindan beslenen sensorleri
kullanmak igin bkz. sayfa 7124.

Not: Suriicu sadece miumkin koruma islevleri (Calisma izni veya Start izni 1 ve 2) I/O
Uzerinden etkinlestirilir veya parametrelerle devre disi birakilirsa ¢alistirilabilir.
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2. Besleme fani

Bu uygulama makrosu, besleme faninin transduktorden alinan
sinyallere gore odaya temiz hava sagladigi besleme fani
uygulamalari igin kullanilir. Bkz. asagidaki sekil.

AUTO modda dogrudan hiz referansi kullandiginizda, hiz
referansi analog giris 1'e (Al1) baglanir ve dijital giris 1 (DI1) ile
START komutu verilir, HAND/OFF modunda, hiz referansi ve
START komutu kontrol paneli (operator tus takimi) Gzerinden
verilir.

Proses PI(D) kullanilirsa, geri besleme sinyali analog giris 2'ye
(Al2) baglanmalidir. Varsayilan olarak, set degeri kontrol
panelinden ayarlanir, ancak bu analog giris 1 olarak da
degigtirilebilir. Proses PI(D) devreye alinmis ve (Grup 40:
PROSES PID SET 1) parametreleriyle veya PID devreye alma
asistaniyla (6nerilir) ayarlanmig olmalidir.
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Besleme fani

SCR

1...10 kohm

Al1

AGND

10V

Al2

AGND

AO1

AO2

Oloo|N|oflo|d]lW[IN|-

AGND

—_
o

24V

GND

DCOM

Sinyal kablo ekrani

Harici referans 1: 0(2)...10 V veya 0(4)...20 mA
Analog giris devresi ortak ucu

Referans gerilimi +10 V DC

Gergek sinyal 1: 0(2)...10 V veya 0(4)...20 mA 3
Analog girig devresi ortak ucu

Cikis frekansi: 0(4)...20 mA

Cikig akimi: 0(4)...20 mA

Analog cikis devresi ortak ucu

Yardimci gerilim ¢ikisi +24 V DC

DI geri donus sinyalleri icin ortak ug

Tama igin dijital giris ortak ucu

DI1

Start/Stop: Etkinlestirildiginde surlicuyu ¢alistirir

DI2

Calisma izni: Devre disiyken surtcutyl durdurur 2

DI3

Sabit hiz 1 (par. 1202) !

Dl4

Start izni 1: Devre digiyken striclyU durdurur 2

AN

DI5

Start izni 2: Devre disiyken siriciyd durdurur 2

DI6

Kullaniimaz

19

RO1C

Roéle ¢ikisi 1 (par. 1401)

20

RO1A

Fabrikasyon ¢alisma modu:

21

RO1B

-

Calistinlldi => 19, 21'e bagli

22

RO2C

Role ¢ikisi 2 (par. 1402)

23

RO2A

Fabrikasyon ¢alisma modu:

24

RO2B

Calistyor => 22, 24'e bagl

25

RO3C

Role ¢ikisi 3 (par. 1403)

26

RO3A

Fabrikasyon ¢alisma modu:

27

RO3B

JY:

Hata (-1) => 25, 27'ye bag

" PID etkinlestirildiginde kullanilamaz.

2 1601, 1608 ve 1609 parametreleriyle devre disi birakin

3 AI2 sensori gliciinii disaridan almaktadir (sekilde gésterilmemistir). imalatginin
talimatlarina bakin. Sirtct yardimci gerilim ¢ikigi tarafindan beslenen sensorleri
kullanmak igin bkz. sayfa 7124.

Not: Suriict sadece mumkuln koruma islevleri (Calisma izni veya Start izni 1 ve 2) /O
Uzerinden etkinlestirilir veya parametrelerle devre disi birakilirsa ¢alistirilabilir.
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3. Geri donus fani

Bu uygulama makrosu, geri donus faninin transduktorden alinan
sinyallere gore odadaki havayi tahliye ettigi geri donus fani
uygulamalari igin kullanilir. Bkz. asagidaki sekil.

AUTO modda dogrudan hiz referansi kullandiginizda, hiz
referansi analog giris 1'e (Al1) baglanir ve dijital giris 1 (DI1) ile
START komutu verilir, HAND/OFF modunda, hiz referansi ve
START komutu kontrol paneli (operator tus takimi) Gzerinden
verilir.

Proses PI(D) kullanilirsa, geri besleme sinyali analog giris 2'ye
(Al2) baglanmalidir. Varsayilan olarak, set degeri kontrol
panelinden ayarlanir, ancak bu analog giris 1 olarak da
degigtirilebilir. Proses PI(D) devreye alinmis ve (Grup 40:
PROSES PID SET 1) parametreleriyle veya PID devreye alma
asistaniyla (6nerilir) ayarlanmig olmalidir.
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Geri donus fani

SCR

1...10 kohm

Al1

AGND

10V

Al2

AGND

AO1

AO2

Oloo|N|oflo|d]lW[IN|-

AGND

—_
o

24V

GND

DCOM

DI1

DI2

DI3

Dl4

Sinyal kablo ekrani

Harici referans 1: 0(2)...10 V veya 0(4)...20 mA
Analog giris devresi ortak ucu

Referans gerilimi +10 V DC

Gergek sinyal 1: 0(2)...10 V veya 0(4)...20 mA 3
Analog girig devresi ortak ucu

Cikis frekansi: 0(4)...20 mA

Cikig akimi: 0(4)...20 mA

Analog cikis devresi ortak ucu

Yardimci gerilim ¢ikisi +24 V DC

DI geri donus sinyalleri icin ortak ug

Tama igin dijital giris ortak ucu

Start/Stop: Etkinlestirildiginde surlicuyu ¢alistirir
Calisma izni: Devre disiyken surtcutyl durdurur 2
Sabit hiz 1 (par. 1202) !

Start izni 1: Devre digiyken striclyU durdurur 2

N\

DI5

Start izni 2: Devre disiyken siriciyd durdurur 2

DI6

Kullaniimaz

19

RO1C

Roéle ¢ikisi 1 (par. 1401)

20

RO1A

Fabrikasyon ¢alisma modu:

21

RO1B

-

Calistinlldi => 19, 21'e bagli

22

RO2C

Role ¢ikisi 2 (par. 1402)

23

RO2A

Fabrikasyon ¢alisma modu:

24

RO2B

Calistyor => 22, 24'e bagl

25

RO3C

Role ¢ikisi 3 (par. 1403)

26

RO3A

Fabrikasyon ¢alisma modu:

27

RO3B

JY:

Hata (-1) => 25, 27'ye bag

" PID etkinlestirildiginde kullanilamaz.

2 1601, 1608 ve 1609 parametreleriyle etkinlestirin/devre digi birakin

3 AI2 sensori gliciinii disaridan almaktadir (sekilde gésterilmemistir). imalatginin
talimatlarina bakin. Sirtcl yardimci gerilim ¢ikisi tarafindan beslenen sensorleri
kullanmak igin bkz. sayfa 7124.

Not: Suriicu sadece mimkin koruma islevleri (Calisma izni veya Start izni 1 ve 2) I/O
Uzerinden etkinlestirilir veya parametrelerle devre disi birakilirsa ¢alistirilabilir.
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4. Sogutma kulesi fani

Bu uygulama makrosu, fan hizinin transduktérden alinan
sinyallere gore kontrol edildigi sogutma kulesi fani tarafindan
kullanilir. Bkz. asagidaki sekil.

AUTO modda dogrudan hiz referansi kullandiginizda, hiz
referansi analog giris 1'e (Al1) baglanir ve dijital giris 1 (DI1) ile
START komutu verilir. HAND/OFF modunda, hiz referansi ve
START komutu kontrol paneli (operator tus takimi) Gzerinden
verilir.

Proses PI(D) kullanilirsa, geri besleme sinyali analog giris 2'ye
(Al2) baglanmalidir. Varsayilan olarak, set degeri kontrol
panelinden ayarlanir, ancak bu analog giris 1 olarak da
degigtirilebilir. Proses PI(D) devreye alinmis ve (Grup 40:
PROSES PID SET 1) parametreleriyle veya PID devreye alma
asistaniyla (6nerilir) ayarlanmig olmalidir.
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Sogutma kulesi fani

SCR

1...10 kohm

Al1

AGND

10V

Al2

AGND

AO1

AO2

Oloo|N|oflo|d]lW[IN|-

AGND

—_
o

24V

GND

DCOM

DI1

DI2

DI3

Dl4

Sinyal kablo ekrani

Harici referans 1: 0(2)...10 V veya 0(4)...20 mA
Analog giris devresi ortak ucu

Referans gerilimi +10 V DC

Gergek sinyal 1: 0(2)...10 V veya 0(4)...20 mA 3
Analog girig devresi ortak ucu

Cikis frekansi: 0(4)...20 mA

Cikig akimi: 0(4)...20 mA

Analog cikis devresi ortak ucu

Yardimci gerilim ¢ikisi +24 V DC

DI geri donus sinyalleri icin ortak ug

Tama igin dijital giris ortak ucu

Start/Stop: Etkinlestirildiginde surlicuyu ¢alistirir
Calisma izni: Devre disiyken surtcutyl durdurur 2
Sabit hiz 1 (par. 1202) !

Start izni 1: Devre digiyken striclyU durdurur 2

N\

DI5

Start izni 2: Devre disiyken siriciyd durdurur 2

DI6

Kullaniimaz

19

RO1C

Roéle ¢ikisi 1 (par. 1401)

20

RO1A

Fabrikasyon ¢alisma modu:

21

RO1B

-

Calistinlldi => 19, 21'e bagli

22

RO2C

Role ¢ikisi 2 (par. 1402)

23

RO2A

Fabrikasyon ¢alisma modu:

24

RO2B

Calistyor => 22, 24'e bagl

25

RO3C

Role ¢ikisi 3 (par. 1403)

26

RO3A

Fabrikasyon ¢alisma modu:

27

RO3B

JY:

Hata (-1) => 25, 27'ye bag

" PID etkinlestirildiginde kullanilamaz.

2 1601, 1608 ve 1609 parametreleriyle etkinlestirin/devre digi birakin

3 AI2 sensori gliciinii disaridan almaktadir (sekilde gésterilmemistir). imalatginin
talimatlarina bakin. Sirtcl yardimci gerilim ¢ikisi tarafindan beslenen sensorleri
kullanmak igin bkz. sayfa 7124.

Not: Suriicu sadece mimkin koruma islevleri (Calisma izni veya Start izni 1 ve 2) I/O
Uzerinden etkinlestirilir veya parametrelerle devre disi birakilirsa ¢alistirilabilir.
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5. Yogunlasma

Bu uygulama makrosu, fan hizinin transduktérden alinan
sinyallere gore kontrol edildigi yogunlasma ve sivi sogutucu
uygulamalari tarafindan kullanilir. Bkz. asagidaki sekil.

AUTO modda dogrudan hiz referansi kullandiginizda, hiz
referansi analog giris 1'e (Al1) baglanir ve dijital giris 1 (DI1) ile
START komutu verilir. HAND/OFF modunda, hiz referansi ve
START komutu kontrol paneli (operatér tus takimi) Gzerinden
verilir.

Proses PI(D) kullanilirsa, geri besleme sinyali analog giris 2'ye
(Al2) baglanmalidir. Varsayilan olarak, set degeri kontrol
panelinden ayarlanir, ancak bu analog giris 1 olarak da
degigtirilebilir. Proses PI(D) devreye alinmis ve (Grup 40:
PROSES PID SET 1) parametreleriyle veya PID devreye alma
asistaniyla (6nerilir) ayarlanmig olmalidir.
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Yogunlagsma

SCR

1...10 kohm

Al1

AGND

10V

Al2

AGND

AO1

AO2

Oloo|N|oflo|d]lW[IN|-

AGND

—_
o

24V

GND

DCOM

DI1

DI2

DI3

Dl4

Sinyal kablo ekrani

Harici referans 1: 0(2)...10 V veya 0(4)...20 mA
Analog giris devresi ortak ucu

Referans gerilimi +10 V DC

Gergek sinyal 1: 0(2)...10 V veya 0(4)...20 mA 3
Analog girig devresi ortak ucu

Cikis frekansi: 0(4)...20 mA

Cikig akimi: 0(4)...20 mA

Analog cikis devresi ortak ucu

Yardimci gerilim ¢ikisi +24 V DC

DI geri donus sinyalleri icin ortak ug

Tama igin dijital giris ortak ucu

Start/Stop: Etkinlestirildiginde surlicuyu ¢alistirir
Calisma izni: Devre disiyken surtcutyl durdurur 2
Sabit hiz 1 (par. 1202) !

Start izni 1: Devre digiyken striclyU durdurur 2

AN

DI5

Start izni 2: Devre disiyken siriciyd durdurur 2

DI6

Kullaniimaz

19

RO1C

Roéle ¢ikisi 1 (par. 1401)

20

RO1A

Fabrikasyon ¢alisma modu:

21

RO1B

-

Calistinlldi => 19, 21'e bagli

22

RO2C

Role ¢ikisi 2 (par. 1402)

23

RO2A

Fabrikasyon ¢alisma modu:

24

RO2B

Calistyor => 22, 24'e bagl

25

RO3C

Role ¢ikisi 3 (par. 1403)

26

RO3A

Fabrikasyon ¢alisma modu:

27

RO3B

JY:

Hata (-1) => 25, 27'ye bag

" PID etkinlestirildiginde kullanilamaz.

2 1601, 1608 ve 1609 parametreleriyle etkinlestirin/devre digi birakin

3 AI2 sensori gliciinii disaridan almaktadir (sekilde gésterilmemistir). imalatginin
talimatlarina bakin. Sirtcl yardimci gerilim ¢ikisi tarafindan beslenen sensorleri
kullanmak igin bkz. sayfa 7124.

Not: Suriicu sadece mimkin koruma islevleri (Calisma izni veya Start izni 1 ve 2) I/O
Uzerinden etkinlestirilir veya parametrelerle devre disi birakilirsa ¢alistirilabilir.

Uygulama makrolari ve kablo baglantilari




ACH550-01 Kullanim Kilavuzu

6. Guclendirme pompasi

Bu uygulama makrosu, pompa hizinin transduktorden alinan
sinyale gore kontrol edildigi yukseltme pompasi tarafindan
kullanilir. Bkz. asagidaki sekil.

AUTO modda dogrudan hiz referansi kullandiginizda, hiz
referansi analog giris 1'e (Al1) baglanir ve dijital giris 1 (DI1) ile
START komutu verilir. HAND/OFF modunda, hiz referansi ve
START komutu kontrol paneli (operator tus takimi) Gzerinden
verilir.

Proses PI(D) kullanilirsa, geri besleme sinyali analog giris 2'ye
(Al2) baglanmalidir. Varsayilan olarak, set degeri kontrol
panelinden ayarlanir, ancak bu analog giris 1 olarak da
degigtirilebilir. Proses PI(D) devreye alinmis ve (Grup 40:
PROSES PID SET 1) parametreleriyle veya PID devreye alma
asistaniyla (6nerilir) ayarlanmig olmalidir.
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Guclendirme pompasi

SCR

1...10 kohm

Al1

AGND

10V

Al2

AGND

AO1

AO2

Oloo|N|oflo|d]lW[IN|-

AGND

—_
o

24V

GND

DCOM

DI1

DI2

DI3

Dl4

Sinyal kablo ekrani

Harici referans 1: 0(2)...10 V veya 0(4)...20 mA
Analog giris devresi ortak ucu

Referans gerilimi +10 V DC

Gergek sinyal 1: 0(2)...10 V veya 0(4)...20 mA 3
Analog girig devresi ortak ucu

Cikis frekansi: 0(4)...20 mA

Cikig akimi: 0(4)...20 mA

Analog cikis devresi ortak ucu

Yardimci gerilim ¢ikisi +24 V DC

DI geri donus sinyalleri icin ortak ug

Tama igin dijital giris ortak ucu

Start/Stop: Etkinlestirildiginde surlicuyu ¢alistirir
Calisma izni: Devre disiyken surtcutyl durdurur 2
Sabit hiz 1 (par. 1202) !

Start izni 1: Devre digiyken striclyU durdurur 2

AN

DI5

Start izni 2: Devre disiyken siriciyd durdurur 2

DI6

Kullaniimaz

19

RO1C

Roéle ¢ikisi 1 (par. 1401)

20

RO1A

Fabrikasyon ¢alisma modu:

21

RO1B

-

Calistinlldi => 19, 21'e bagli

22

RO2C

Role ¢ikisi 2 (par. 1402)

23

RO2A

Fabrikasyon ¢alisma modu:

24

RO2B

Calistyor => 22, 24'e bagl

25

RO3C

Role ¢ikisi 3 (par. 1403)

26

RO3A

Fabrikasyon ¢alisma modu:

27

RO3B

JY:

Hata (-1) => 25, 27'ye bag

" PID etkinlestirildiginde kullanilamaz.

2 1601, 1608 ve 1609 parametreleriyle etkinlestirin/devre digi birakin

3 AI2 sensori gliciinii disaridan almaktadir (sekilde gésterilmemistir). imalatginin
talimatlarina bakin. Sirtcl yardimci gerilim ¢ikisi tarafindan beslenen sensorleri
kullanmak igin bkz. sayfa 7124.

Not: Suriicu sadece mimkin koruma islevleri (Calisma izni veya Start izni 1 ve 2) I/O
Uzerinden etkinlestirilir veya parametrelerle devre disi birakilirsa ¢alistirilabilir.
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7. Pompa degistirme

Bu uygulama makrosu, ozellikle binalardaki yukseltme
istasyonlarinda kullanilan pompa degistirme uygulamalari igin
kullanilir. Agdaki basing pompa hizi basing transduktoranin
alinan sinyale gore degistirilerek ve gerektiginde online yardimci
pompalar eklenerek ayarlanir. Varsayilan olarak, bu makro
sadece bir yardimci pompa kullanabilir. Daha fazla yardimci
pompa kullanmak igin, bkz. parametre Grup 81: PFA KONTROL.
Bkz. asagidaki sekil.

Proses PI(D) AUTO modda kullanildiginda, geri besleme sinyali
analog giris 2'ye (Al2) baglanmali ve START komutu dijital girig
1 (DI1) ile verilmelidir. Varsayilan olarak, set degeri kontrol
panelinden (operator tus takimi) ayarlanir, ancak analog giris 1
uzerinden de ayarlanabilir. Proses PI(D) devreye alinmis ve
(Grup 40: PROSES PID SET 1) parametreleriyle veya PID
devreye alma asistaniyla (6nerilir) ayarlanmig olmalidir.
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Pompa degistirme

SCR

1...10 kohm

Al1

AGND

10V

Al2

AGND

AO1

AO2

Ol |IN[ojOa|~h|WIN]| -~

AGND

-
o

24V

GND

= | a
N | -

DCOM

RN
w

DI1

Sinyal kablo ekrani

Harici referans 1: 0(2)...10 V veya 0(4)...20 mA
Analog giris devresi ortak ucu

Referans gerilimi +10 V DC

Gergek sinyal 1: 0(2)...10 V veya 0(4)...20 mA 2
Analog girig devresi ortak ucu

Cikis frekansi: 0(4)...20 mA

Cikig akimi: 0(4)...20 mA

Analog cikis devresi ortak ucu

Yardimci gerilim ¢ikisi +24 V DC

DI geri donus sinyalleri icin ortak ug

Tama igin dijital giris ortak ucu

Start/Stop: Etkinlestirildiginde surlcuyua ¢alistirir

\

DI2

Calisma izni: Devre disiyken surtcutyl durdurur 1

—_
[¢,]

DI3

Kullaniimaz

—_
»

Dl4

i¢ kilit: Devre disiyken siiriicliy( durdurur

AN

DI5

i¢ kilit: Devre disiyken motoru durdurur

RN
(o]

DI6

Kullaniimaz

19

RO1C

Role ¢ikisi 1 (par. 1401)

20

RO1A

Fabrikasyon ¢alisma modu:

21

RO1B

L

Yedek motorun devreye alinmasi => 19, 21'e

22

RO2C

Role ¢ikisi 2 (par. 1402)

23

RO2A

Fabrikasyon ¢alisma modu:

24

RO2B

Calistyor => 22, 24'e bagl

25

RO3C

Role ¢ikisi 3 (par. 1403)

26

RO3A

Fabrikasyon ¢alisma modu:

27

RO3B

'

Hata (-1) => 25, 27'ye bag

1 1601 parametresiyle etkinlestirin/devre disi birakin

2 AI2 sensori gliciinii disaridan almaktadir (sekilde gésterilmemistir). imalatginin
talimatlarina bakin. Sirtct yardimci gerilim ¢ikigi tarafindan beslenen sensorleri
kullanmak igin bkz. sayfa 7124.

Not: Suriicu sadece mimkin koruma islevleri (Calisma izni veya Start izni 1 ve 2) I/O
Uzerinden etkinlestirilir veya parametrelerle devre disi birakilirsa ¢alistirilabilir.
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8. Dahili zamanlayici

Bu uygulama makrosu, motorun dahili zamanlayici tarafindan
calistirildigr ve durduruldugu uygulamalar igindir. Bu makro,
dijital giris 3 (DI3) gecici olarak etkinlegtirildikten sonra motoru
kullanan bir yukseltme fonksiyonuna da sahiptir. Zamanlayici
kullaniminin bir 6rnegi asagida gosterilmistir. Daha fazla bilgi
icin, bkz. Gergek zamanli saat ve zamana bagli fonksiyonlar
bolimu.

AUTO modda dogrudan hiz referansi kullandiginizda, hiz
referansi analog giris 1'e (Al1) baglanir ve dijital giris 1 (DI1) ile
START komutu verilir. HAND/OFF modunda, hiz referansi ve
START komutu kontrol paneli (operator tus takimi) Gzerinden
verilir.

Proses PI(D) kullanilirsa, geri besleme sinyali analog giris 2'ye
(Al2) baglanmalidir. Varsayilan olarak, set degeri kontrol
panelinden ayarlanir, ancak bu analog giris 1 olarak da
degigtirilebilir. Proses PI(D) devreye alinmis ve (Grup 40:
PROSES PID SET 1) parametreleriyle veya PID devreye alma
asistaniyla (6nerilir) ayarlanmig olmalidir.

A I | I | I I

24:00 +
22:00 1 | | | | | |
20:00 T+ |
18:00 ! ! ' \
16:00 +
14:00 +Zamn Zaman periyodu 2 Zamn
12:00 __per1ydu pergldu
10:00 + Samn
08:00 + perydu
06:00 + 4

04:00
02:00 | | | | | | |

00:00 1 | ! 1 | | -
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Dahili zamanlayici

SCR

1...10 kohm

Al1

AGND

10V

Al2

AGND

AO1

AO2

Oloo|N|oflo|d]lW[IN|-

AGND

—_
o

24V

GND

DCOM

DI1

DI2

DI3

Dl4

Sinyal kablo ekrani

Harici referans 1: 0(2)...10 V veya 0(4)...20 mA
Analog giris devresi ortak ucu

Referans gerilimi +10 V DC

Gergek sinyal 1: 0(2)...10 V veya 0(4)...20 mA 2
Analog girig devresi ortak ucu

Cikis frekansi: 0(4)...20 mA

Cikig akimi: 0(4)...20 mA

Analog cikis devresi ortak ucu

Yardimci gerilim ¢ikisi +24 V DC

DI geri donus sinyalleri icin ortak ug

Tama igin dijital giris ortak ucu

Start/Stop: Etkinlestirildiginde surlclyld zamanlayici
Calisma izni: Devre disiyken surtctyl durdurur 1
Yiikseltme: gegici olarak devreye alindiginda

Start izni 1: Devre digiyken striclyU durdurur 1

NN R

DI5

Start izni 2: Devre disiyken siriciyd durdurur 1

DI6

Kullaniimaz

19

RO1C

Roéle ¢ikisi 1 (par. 1401)

20

RO1A

Fabrikasyon ¢alisma modu:

21

RO1B

-

Calistinlldi => 19, 21'e bagli

22

RO2C

Role ¢ikisi 2 (par. 1402)

23

RO2A

Fabrikasyon ¢alisma modu:

24

RO2B

Calistyor => 22, 24'e bagl

25

RO3C

Role ¢ikisi 3 (par. 1403)

26

RO3A

Fabrikasyon ¢alisma modu:

27

RO3B

JY:

Hata (-1) => 25, 27'ye bag

' 1601, 1608 ve 1609 parametreleriyle etkinlestirin/devre digi birakin

2 A2 sensorii gliciinii disaridan almaktadir (sekilde gésterilmemistir). imalatginin
talimatlarina bakin. Sirtcl yardimci gerilim ¢ikisi tarafindan beslenen sensorleri
kullanmak igin bkz. sayfa 7124.

Not: Suriicu sadece mimkin koruma islevleri (Calisma izni veya Start izni 1 ve 2) I/O
Uzerinden etkinlestirilir veya parametrelerle devre disi birakilirsa ¢alistirilabilir.

Uygulama makrolari ve kablo baglantilari




ACH550-01 Kullanim Kilavuzu

9. Sabit hizlarla dahili zamanlayici / Enerji verilmis
tavan vantilatoru

Bu uygulama makrosu, 6rnegin zamana baglh vantilator
uygulamalari gibi iki sabit hiz arasinda (sabit hiz 1 ve 2) dahili
zamanlayiciyla gegis yapan uygulamalar igin tasarlanmistir. Bu
makro, dijital giris 3 (DI3) gecici olarak etkinlegtirildikten sonra
sabit hiz 2'yi etkinlegtiren yukseltme fonksiyonuna da sahiptir.
Bkz. asagidaki sekil.

Daha fazla bilgi i¢in, bkz. Gercek zamanli saat ve zamana bagli
fonksiyonlar bolima.

© Copyright 2007 ABB

112

Uygulama makrolari ve kablo baglantilari



ACH550-01 Kullanim Kilavuzu

Sabit hizlarla dahili zamanlayici

SCR

Al1

AGND

10V

Al2

AGND

AO1

®
4®
D

AO2

Ol Nl ]|W[IN|-

AGND

—_
o

24V

GND

DCOM

DI1

DI2

DI3

Dl4

Sinyal kablo ekrani

Kullaniimaz

Analog giris devresi ortak ucu

Referans gerilimi +10 V DC

Kullaniimaz

Analog girig devresi ortak ucu

Cikis frekansi: 0(4)...20 mA

Cikig akimi: 0(4)...20 mA

Analog cikis devresi ortak ucu

Yardimci gerilim ¢ikisi +24 V DC

DI geri donus sinyalleri icin ortak ug

Tdmu igin dijital giris ortak ucu

Start/Stop: Etkinlestirildiginde surlclyld zamanlayici
Calisma izni: Devre disiyken surtcutyl durdurur 1
Yiikseltme: gegici olarak devreye alindiginda

Start izni 1: Devre digiyken striclyU durdurur 1

NN R

DI5

Start izni 2: Devre digiyken striclyU durdurur 1

DI6

Kullaniimaz

19

RO1C

Roéle ¢ikisi 1 (par. 1401)

20

RO1A

Fabrikasyon ¢alisma modu:

21

RO1B

"

Calistinlldi => 19, 21'e bagli

22

RO2C

Role ¢ikisi 2 (par. 1402)

23

RO2A

Fabrikasyon ¢alisma modu:

24

RO2B

Calistyor => 22, 24'e bagl

25

RO3C

Role ¢ikisi 3 (par. 1403)

26

RO3A

Fabrikasyon ¢alisma modu:

27

RO3B

JY:

Hata (-1) => 25, 27'ye bagi

' 1601, 1608 ve 1609 parametreleriyle etkinlestirin/devre digi birakin

Not: Suriicu sadece mimkiin koruma islevleri (Calisma izni veya Start izni 1 ve 2) I/O
Uzerinden etkinlestirilir veya parametrelerle devre disi birakilirsa ¢alistirilabilir.
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10. Kayan nokta

Bu uygulama makrosu, hiz referansinin dijital girislerle (DI5 ve
DI6) kontrol edilmesinin gerektigi uygulamalar igindir. Dijital giris
5 etkinlestirilirse, hiz referansi artar. Dijital giris 6 etkinlestirilirse,
hiz referansi azalir. Her iki dijital giris de aktif veya devre
disiysa, referansta degisiklik olmaz.

Not: Sabit hiz 1 dijital giris 3 (DI3) ile etkinlestirilirse, referans
hizi 1202 parametresinin degeridir. Dijital giris 3 devre digi
birakildiginda, deger referans hizi ile ayni olmaya devam eder.
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Kayan nokta

SCR

Al1

AGND

10V

Al2

AGND

AO1

AO2

Oloo|IN|oflO|d]lW[IN|-

AGND

—_
o

24V

GND

DCOM

DI1

DI2

DI3

Sinyal kablo ekrani

Kullaniimaz

Analog giris devresi ortak ucu

Referans gerilimi +10 V DC

Kullaniimaz

Analog girig devresi ortak ucu

Cikig frekansi: 0(4)...20 mA

Cikig akimi: 0(4)...20 mA

Analog cikis devresi ortak ucu

Yardimci gerilim ¢ikisi +24 V DC

DI geri donus sinyalleri icin ortak ug

Tama igin dijital giris ortak ucu

Start/Stop: Etkinlestirildiginde surlicuyu galistirir
Calisma izni: Devre disiyken suricuyud durdurur 2
Sabit hiz 1 (par. 1202) !

Dl4

Start izni 1: Devre digiyken striclyU durdurur 2

DI5

Referans yukari: Etkinlestirildiginde referansi artirir

SN

DI6

Referans asagi: Etkinlestirildiginde referansi azaltir

19

RO1C

Roéle ¢ikisi 1 (par. 1401)

20

RO1A

Fabrikasyon ¢alisma modu:

21

RO1B

"

Calistinlldi => 19, 21'e bagli

22

RO2C

Role ¢ikisi 2 (par. 1402)

23

RO2A

Fabrikasyon ¢alisma modu:

24

RO2B

Calistyor => 22, 24'e bagl

25

RO3C

Role ¢ikisi 3 (par. 1403)

26

RO3A

Fabrikasyon ¢alisma modu:

27

RO3B

JY:

Hata (-1) => 25, 27'ye bag

" PID etkinlestirildiginde kullanilamaz.
2 1601 ve 1608 parametreleriyle etkinlestirin/devre disi birakin

Not: Suriicu sadece mimkiin koruma islevleri (Calisma izni veya Start izni 1 ve 2) I/O
Uzerinden etkinlestirilir veya parametrelerle devre disi birakilirsa ¢alistirilabilir.
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11. ikili set degeri PID

Bu uygulama makrosu, proses PI(D) kontrolorleri set noktasinin
dijital giris 3'Un (DI3) etkinlestiriimesiyle baska bir degere
degistirilebildigi ikili set degeri PI(D) olan uygulamalar icindir.
Proses PI(D) set deg@erleri strtcuyu 4011 (set 1) ve 4111 (set 2)
parametreleriyle dahili olarak ayarlanir.

AUTO modda dogrudan hiz referansi kullandiginizda, hiz
referansi analog giris 1'e (Al1) baglanir ve dijital giris 1 (DI1) ile
START komutu verilir. HAND/OFF modunda, hiz referansi ve
START komutu kontrol paneli (operator tus takimi) Gzerinden
verilir.

Proses PI(D) kullanilirsa, geri besleme sinyali analog giris 2'ye
(Al2) baglanmalidir. Varsayilan olarak, set degeri kontrol
panelinden ayarlanir, ancak bu analog giris 1 olarak da
degigtirilebilir. Proses PI(D) devreye alinmis ve (Grup 40:
PROSES PID SET 1) parametreleriyle veya PID devreye alma
asistaniyla (6nerilir) ayarlanmig olmalidir.
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ikili set degeri PID

SCR

1...10 kohm

Al1

AGND

10V

Al2

AGND

AO1

AO2

Oloo|N|oflo|d]lW[IN|-

AGND

—_
o

24V

GND

DCOM

Sinyal kablo ekrani

Harici referans 1: 0(2)...10 V veya 0(4)...20 mA
Analog giris devresi ortak ucu

Referans gerilimi +10 V DC

Gergek sinyal 1: 0(2)...10 V veya 0(4)...20 mA 2
Analog girig devresi ortak ucu

Cikis frekansi: 0(4)...20 mA

Cikig akimi: 0(4)...20 mA

Analog cikis devresi ortak ucu

Yardimci gerilim ¢ikisi +24 V DC

DI geri donus sinyalleri icin ortak ug

Tama igin dijital giris ortak ucu

DI1

Start/Stop: Etkinlestirildiginde surlicuyu ¢alistirir

DI2

Calisma izni: Devre disiyken surtcutyl durdurur 1

DI3

Set degeri se¢imi: Set 1/ Set 2

Dl4

Start izni 1: Devre disiyken siiriicliyii durdurur 1

AN

DI5

Start izni 2: Devre disiyken siiriiciiyii durdurur 1

DI6

Kullaniimaz

19

RO1C

Roéle ¢ikisi 1 (par. 1401)

20

RO1A

Fabrikasyon ¢alisma modu:

21

RO1B

L

Calistinlldi => 19, 21'e bagli

22

RO2C

Role ¢ikisi 2 (par. 1402)

23

RO2A

Fabrikasyon ¢alisma modu:

24

RO2B

Calisiyor => 22, 24'e bagl

25

RO3C

Role ¢ikisi 3 (par. 1403)

26

RO3A

Fabrikasyon ¢alisma modu:

27

RO3B

JY:

Hata (-1) => 25, 27'ye bagl

' 1601, 1608 ve 1609 parametreleriyle etkinlestirin/devre digi birakin

2 A2 sensorii gliciinii disaridan almaktadir (sekilde gésterilmemistir). imalatginin
talimatlarina bakin. Sirtcl yardimci gerilim ¢ikisi tarafindan beslenen sensorleri
kullanmak igin bkz. sayfa 7124.

Not: Suriicu sadece mimkin koruma islevleri (Calisma izni veya Start izni 1 ve 2) I/O
Uzerinden etkinlestirilir veya parametrelerle devre disi birakilirsa ¢alistirilabilir.
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12. Sabit hizlarla ikili set degeri PID

Bu uygulama makrosu, aktif PID ve dijital girigler kullanarak iki
set degeri arasinda degisen PID olmak Uzere iki adet sabit hizli
uygulamalar igindir. Bir aktarici kullanildiginda, sinyal PID
kontroldrin (Al2) proses gercek degeri veya dogrudan hiz
referansi (Al1) olarak kullanilabilir.

PID set degerleri, 4011 (set 1) ve 4111 (set 2) parametreleriyle
ayarlanabilir ve DI3 ile degistirilebilirler. PID, parametrelerle
veya PID asistaniyla (onerilir) devreye alinabilir ve ayarlanabilir.

Dijital giris (DI2) fabrika ayari kontrol konumu HAR1/HAR2
secimi fonksiyonuna sahiptir. Dijital giris aktifken, kontrol
konumu HARICI2'dir ve PID etkinlestirilmistir.

Dijital girisler 4 (DI4) ve 5 (DI15) fabrika ayari sabit hiz 1 ve 2
fonksiyonlarina sahiptir. Sabit hiz 1 (par. 1202) dijital giris 4'Un
(D14) etkinlestiriimesiyle, sabit hiz 2 (par. 1203) dijital giris 5'in
(DI5) etkinlegtiriimesiyle segilir.
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Sabit hizlarla ikili set degeri PID

SCR | Sinyal kablo ekrani
Al1 | Harici referans 1: 0(2)...10 V veya 0(4)...20 mA

1...10 kohm

AGND | Analog giris devresi ortak ucu

10V | Referans gerilimi +10 V DC

Al2 | Gergek sinyal 1: 0(2)...10 V veya 0(4)...20 mA 2
AGND | Analog giris devresi ortak ucu

AO1 | Cikig frekansi: 0(4)...20 mA

AO2 | Cikig akimi: 0(4)...20 mA
AGND | Analog ¢ikis devresi ortak ucu

24V | Yardimci gerilim ¢ikisi +24 V DC

Oloo|N|oflo|d]lW[IN|-

—_
o

11| GND | DI geri dénus sinyalleri igin ortak ug
I: 12| DCOM| Tumu igin dijital giris ortak ucu
13| DI1 [ Start/Stop: Etkinlestirildiginde strtcuyu galistirir
14| DI2 | HAR1/HAR2 segimi: Etkinlestirildiginde PID devreye
15| DI3 [ Set degeri se¢imi: Set 1/ Set 2
16| DI4 | Sabit hiz 1 (par. 1202) '
17| DI5 | Sabit hiz 2 (par. 1203)
18| DI6 | Kullaniimaz

19| RO1C Roéle ¢ikisi 1 (par. 1401)

20| RO1A | Fabrikasyon ¢alisma modu:
21| RO1B — Calistinlldi => 19, 21'e bagli
22| RO2C Role ¢ikisi 2 (par. 1402)

23| RO2A | Fabrikasyon ¢alisma modu:
24| RO2B Calisiyor => 22, 24'e bagli

25 RO3C Role ¢ikisi 3 (par. 1403)

26 RO3A Q Fabrikasyon ¢alisma modu:
27| RO3B Hata (-1) => 25, 27'ye bagli

" PID etkinlestirildiginde kullanilamaz.

2 A2 sensori gliciinii disaridan almaktadir (sekilde gésterilmemistir). imalatginin
talimatlarina bakin. Sirtcl yardimci gerilim ¢ikisi tarafindan beslenen sensorleri
kullanmak igin bkz. sayfa 7124.

Not: Suriicu sadece mimkin koruma islevleri (Calisma izni veya Start izni 1 ve 2) I/O
Uzerinden etkinlestirilir veya parametrelerle devre disi birakilirsa ¢alistirilabilir.
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13. E-baypas (Sadece ABD igin)

Bu uygulama makrosu, surucuyu baypas gegerek dogrudan
motora online olarak baglanmak igin kullanilabilecek olan bir
elektronik baypas cihazi icindir.

AUTO modda dogrudan hiz referansi kullandiginizda, hiz
referansi analog giris 1'e (Al1) baglanir ve dijital giris 1 (DI1) ile
START komutu verilir. HAND/OFF modunda, hiz referansi ve
START komutu kontrol paneli (operator tus takimi) Gzerinden
verilir.

Proses PI(D) kullanilirsa, geri besleme sinyali analog giris 2'ye
(Al2) baglanmalidir. Varsayilan olarak, set degeri kontrol
panelinden ayarlanir, ancak bu analog giris 1 olarak da
degigtirilebilir. Proses PI(D) devreye alinmis ve (Grup 40:
PROSES PID SET 1) parametreleriyle veya PID devreye alma
asistaniyla (6nerilir) ayarlanmig olmalidir.
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E-baypas

SCR | Sinyal kablo ekrani

Al1 | Harici referans 1: 0(2)...10 V veya 0(4)...20 mA
AGND | Analog giris devresi ortak ucu

10V | Referans gerilimi +10 V DC

Al2 | Gergek sinyal 1: 0(2)...10 V veya 0(4)...20 mA 2

1...10 kohm

AGND | Analog giris devresi ortak ucu
AO1 | Cikig frekansi: 0(4)...20 mA
AO2 | Cikig akimi: 0(4)...20 mA

AGND | Analog ¢ikis devresi ortak ucu
24V | Yardimci gerilim ¢ikisi +24 V DC

Oloo|N|oflo|d]lW[IN|-

—_
o

I: 11| GND | DI geri dénus sinyalleri igin ortak ug
12| DCOM| Tumu igin dijital giris ortak ucu

13| DI1 [ Start/Stop: Etkinlestirildiginde strtcuyu galistirir

1

1 14| DI2 | Galigma izni: Devre disiyken surtictyl durdurur
15| DI3 | Kullaniimaz
16| DI4 | Kullaniimaz
17 DI5 | Kullaniimaz
18| DI6 | Kullaniimaz

19| RO1C Roéle ¢ikisi 1 (par. 1401)

20| RO1A | Fabrikasyon ¢alisma modu:
21| RO1B — Calistinildi => 19, 21'e bagli
22| RO2C Role ¢ikisi 2 (par. 1402)

23| RO2A | Fabrikasyon ¢alisma modu:
24| RO2B Calisiyor => 22, 24'e bagli

25 RO3C Role ¢ikisi 3 (par. 1403)

26| RO3A Q Fabrikasyon ¢alisma modu:
27| RO3B Hata (-1) => 25, 27'ye bagli

1 1601 parametresiyle etkinlestirin/devre disi birakin

2 A2 sensorii gliciinii disaridan almaktadir (sekilde gésterilmemistir). imalatginin
talimatlarina bakin. Sirtcl yardimci gerilim ¢ikisi tarafindan beslenen sensorleri
kullanmak igin bkz. sayfa 7124.

Not: Suriicu sadece mimkin koruma islevleri (Calisma izni veya Start izni 1 ve 2) I/O
Uzerinden etkinlestirilir veya parametrelerle devre disi birakilirsa ¢alistirilabilir.
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14. Manuel kontrol

Uygulama makrosu, tum analog ve dijital giriglerin varsayilan
ayar olarak devre disi birakildigi durumlarda Motor Calistirma
asistani ile devreye alma islemi gercgeklestirildiginde kullaniimak
uzere tasarlanmistir.

Surtcu HAND tusuyla ¢aligtirilir ve hiz referansi ok tuslariyla
verilir.

Not: AUTO modda baglatma, parametrelerle, asistanla veya
baska bir makro segimiyle 1/0 konfigurasyonunu gerektirir
(6nerilen).
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Tipik BMS uygulamalari igin

SCR | Sinyal kablo ekrani

Al1 Kullaniimaz

AGND | Analog giris devresi ortak ucu
10V | Referans gerilimi +10 V DC

Al2 Kullaniimaz

AGND | Analog giris devresi ortak ucu
AO1 | Cikig frekansi: 0(4)...20 mA
AO2 | Cikig akimi: 0(4)...20 mA

AGND | Analog ¢ikis devresi ortak ucu
24V | Yardimci gerilim ¢ikisi +24 V DC

Oloo|IN|oflO|d]lW[IN|-

—_
o

11| GND | DI geri dénus sinyalleri igin ortak ug
I: 12| DCOM| Tumu igin dijital giris ortak ucu
13| DI1 | Kullaniimaz
14| DI2 | Kullaniimaz
15 DI3 | Kullaniimaz
16| DI4 | Kullaniimaz
17 DI5 | Kullaniimaz
18| DI6 | Kullaniimaz

19| RO1C Role ¢ikisi 1 (par. 1401)
20| RO1A | Fabrikasyon ¢alisma modu:
21| RO1B Hazir => 19, 21'e bagh
22| RO2C Role ¢ikisi 2 (par. 1402)
23| RO2A | Fabrikasyon ¢alisma modu:
24| RO2B Calisiyor => 22, 24'e bagli
25 RO3C Role ¢ikisi 3 (par. 1403)
26 RO3A Q Fabrikasyon ¢alisma modu:
27| RO3B Hata (-1) => 25, 27'ye bagli

Not: Sirtici sadece mimkun koruma islevleri (Calisma izni veya Start izni 1 ve 2) 1/0
Uzerinden etkinlestirilir veya parametrelerle devre disi birakilirsa galistirilabilir.
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iki kablolu ve ii¢ kablolu sensor baglanti 6rnekleri

Birgcok ACH550 uygulamasi proses PI(D) kullanir ve prosesten
geri besleme sinyaline gereksinim duyar. Geri besleme sinyali
genelde analog giris 2'ye (Al2) baghdir.

Bu bolumde daha once bahsedilen makrolarin baglanti
semalari, harici beslemeli bir sensér kullanin (baglanti
gOsterilmez). Asagidaki sekiller, surtict yardimci gerilim cikisi ile
beslenen iki kablolu veya Ug¢ kablolu sensdr/verici kullanan
baglantilara ornektir.

iki kablolu sensor/verici

X1 / kontrol karti

4...20 mA 5 [AI2 Proses gercek deger 6lcimu, 4 ... 20 mA,

6 |AGND Rin =100 ohm

X1 / kontrol karti

L 10 [+24 V |Yardimci gerilim ¢ikigl, izolesiz, 24 V DC,

Not: Sensor beslemesi, akim ¢ikisi yoluyla yapilir ve surtcu
besleme gerilimini (+24 V) besler. Bu yuzden ¢ikig sinyali 4...20
mA olmali, 0...20 mA olmamalhdir.

Ug kablolu sensoér/verici

X1 / kontrol karti
OUT " o@4)..20 mA
P - 5 |AI2 Proses gercek deger 6lgimui,

X1 / kontrol karti

10 |+24 V | Yardimci gerilim gikisl, izolesiz, 24 V DC,
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Analog ¢ikiglardan 0...10 V elde etmek i¢in baglanti

Analog ¢ikislardan 0...10 V elde etmek igin, analog c¢ikis ile
analog cikis devresi ortak AGND arasina 500 ohm direng (veya
paralel olarak iki adet 1 kohm direng) baglayin.

Analog ¢ikis 2 AO2 drnekleri asagidaki sekilde gosterilmektedir.

X1

8 |AO2 Analog cikis 2. Varsayilan ¢ikis 0...20 mA.

>
2 |::| 500 ohm
o Analog ¢ikis devresi ortak ucu Sasiye 1
9 [AGND |Mohm'luk bir direng tizerinden dahili olarak
o baglanir.
X1

o

8 |AO2 Analog cikis 2. Varsayilan ¢ikis 0...20 mA.

0...10V
]

:| 1 kohm |::| 1 kohm

Analog ¢ikis devresi ortak ucu Sasiye 1
9 [AGND |Mohm'luk bir direng tzerinden dahili
olarak baglanir.

o

Uygulama makrolari ve kablo baglantilari




ACH550-01 Kullanim Kilavuzu

126 Uygulama makrolari ve kablo baglantilari



ACH550-01 Kullanim Kilavuzu

Gercek zamanli saat ve zamana
baglh fonksiyonlar

Bu bolumun igindekiler

Bu bolum gergek zamanli saat ve zamana dayali fonksiyonlari
hakkinda bilgiler igerir.

Gercek zamanl saat ve zamana baglh fonksiyonlar

Gergek zamanli saat asagidaki 6zelliklere sahiptir:

« dort adet gunluk sureler

« dort adet haftalik sureler

« 0rnegin, onceden programlanmis belirli bir zaman igin
devreye giren sabit hiz gibi zamana dayali yukseltme
fonksiyonu. Dijital girigle devreye girme.

 Dijital giriglerle zamanlayici etkinlestirme

« zamanlamali sabit hiz segimi

« zamanlamali role devreye sokma.

Daha fazla bilgi igin, bkz. Grup 36: ZAMANSAL FONKSIYON.

Not: Zamana bagli fonksiyonlari kullanabilmek icin, ilk olarak
saatin ayarlanmasi gerekir. Saat ve tarih modu hakkinda bilgi
icin bkz. bolum Devreye alma ve kontrol paneli.

Not: Zamana bagli fonksiyonlar sadece kontrol paneli (operator
tus takimi) surucuye baghyken kullanilabilir.

Not: Kontrol panelinin kargiya yukleme/karsidan yikleme
islemleri icin cikariimasi saati etkilemez.

Not: Yaz saatine gegis, etkinlestirilirse otomatiktir.
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Zamanlayicinin kullaniimasi

Kolay konfig. icin Zamanlamali Fonk. Asistanini kullanabilirsiniz.

Asistanlar hakkinda daha fazla bilgi almak icin bkz. sayfa 76.

Zamanlayici dort asamali olarak konfigure edilir. Bunlar:

1. Zamanlayicinin etkinlestiriimesi. Zamanlayicinin nasil
etkinlestirilecegini konfigure edin. Bkz. sayfa 7130.

2. Zaman periyodunun ayarlanmasi. Zamanlayicinin
calisacagl saat ve gunu belirleyin. Bkz. sayfa 71317.

3. Zamanlayicinin olusturulmasi. Belirli bir zamanlayici(lar)ya
secilen zaman periyodunu atayin. Bkz. sayfa 732.

4. Parametrelerin atanmasi. Secilen parametreleri
zamanlayiciya atayin. Bkz. sayfa 733.

TIME PERIOD 1

3602 START ZAMANI
3603 STOP ZAMANI 1
3604 START GUNU 1
STOP GUNU 1

TIME PERIOD 2

3606 START ZAMANI 2 TIMER 1 @
3607 STOP ZAMANI 2

3608 START Q_UN_U 5 3626 TIMER 1 SRC

3609 STOP GUNU 2

TIMER 2
TIME PERIOD 3 3627 TIMER 2 SRC
3610 START ZAMANI 3
3611 STOP ZAMANI 3 TIMER 3

3612 START GUNU 3
3613 STOP GUNU 3

TIME PERIOD 4 TIMER 4

3614 START ZAMANI 4 3629 TIMER 4 SRC
3615 STOP ZAMANI 4
3616 START GUNU 4
3617 STOP GUNU 4 Start/Stop, damperleri
=== periyot 1'e gore acar

3628 TIMER 3 SRC

BOOSTER PID'yi 2 ve 3 periyotlari

3622 BOOST SEC === ayarlanirken etkinlestirir

3623 BOOST ZAMAN
)

Yukseltmeyi
' etkinlestirir
¢

DI1...DI6
DI1(INV)...DIB(INV)
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1001 HAR1 KOMUTLAR
TIMER 1 1002 HAR2 KOMUTLAR @
3626 TIMER 1 SRC 1102 HAR1/HAR2 SECIMI
1201 SABIT HIZ SECIMI
TIMER 2 1401 ROLE CIKI$ 1...1403 ROLE CIKIS 3
1410 ROLE CIKIS 4...1412 ROLE CIKIS 6
3627 TIMER 2 SRC 4027 PID1 PAR SET
4228 ACTIVATE
TIMER 3 8126 ZAMANLI OTODEGISIM

3628 TIMER 3 SRC

Bir zamanlayiciya bagli parametreler

Asagidaki parametreler biz zamanlayiciya baglanabilir:

1001 HAR1 KOMUTLAR + Harici start ve stop komutu.
Zamanlayici etkin oldugunda surucuyu ¢ahistirir ve
zamanlayici devre disi kaldiginda surtcuyu durdurur.

* 1002 HARZ2 KOMUTLAR + Harici start ve stop komutu.
Zamanlayici etkin oldugunda surucuyu cahstirir ve
zamanlayici devre disi kaldiginda surtcuyu durdurur.

* 1102 HAR1/HAR2 SECIMI + start/stop komutlarinin ve referans
sinyallerinin kaynagini belirler. Segime bagli olarak,
komutlarin kaynagi olarak EXT 1 veya EXT 2 kullanilir.

« 1201 SABIT HIZ SECIMI + Zamanlayici 1 aktifken bir sabit hiz
secer.

* 1401 ROLE CIKIS 1 + Zamanlayici bir role ¢ikisini enerjilendirir.

* 1402 ROLE GIKIS 2 + Zamanlayici bir role ¢ikigini enerjilendirir.

* 1403 ROLE GIKIS 3 + Zamanlayici bir role ¢ikisini enerjilendirir.

* 1410 ROLE CIKIS 4...1412 ROLE CIKIS 6 + OREL-01 Role Cikisi
Uzatma Modulu takiliysa, 4...6 role cikiglari sirayla
kullanilabilir.

* 4027 PID 1 PAR SET + Zamanlayici iki Proses PID seti
arasindan sec¢im yapar.

* 4228 HAR PID AKTIF ET + Zamanlayici EXT PID'yi etkinlestirir.

» 8126 ZAMANLI OTODEG + Zamanlayici PFA c¢alismasinda
otomatik degistirme fonksiyonunu etkinlestirir.
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1. Zamanlayicinin etkinlestirilmesi

Zamanlayici dijital girislerin veya terslenmis dijital ¢ikislarin biri

tarafindan etkinlestirilebilir.

Zamanlayiciyi etkinlestirmek i¢in, agsagidaki adimlari uygulayin:

1 | Ana menuye gitmek icin — OFF &
MENU butonuna basin. 3 0.0 Hz
0.0 A
0.0 %
00:00 [ MENU _
2 | YUKARI/ASAGI ile = OFF & ANA MENU 1
PARAMETRELER modunu PARAME TR R
secin. Ardindan, X ASISTANLAR
Parametreler moduna DEGISEN PAR
gegmek igin ENTER'a A CIKIS 1 00:00 [ GIR
3 | YUKARI/ASAGI tuslariyla = OFF_% PAR —36
grup 36 ZAMANSAL 36 _ZAMANSAL FONKSIYON
FONKSIYON béliimiine Y |
gidin ve SEC tusuna basin. 41 PROCESS PID SET 2
N | GKish 000 TS
4 YUKARI/ASAGI tuslariyla a OFF & PARAMETREL
TIMER AKTIF bélumune 3601 Tg\éEF; L/h\/lglf
gidin ve DUZENLE tusuna ot 3602 START ZAMAND 1
basin. 3603 STOP_ZAMANI 1
| o
5 | Gegerli deger goruntulenir. = OFF L PAR YAZ
Degeri degistirmek igin
YUKARIASAGI tuglarina | “_¥_ 3601S|TEI(A,4:EIRLAIGE[F) I
basin. ETKIN [7] 6gesini [0]
secgerseniz zamana bagli e e
fonks. her zaman etkin olur. e
6 | Yenidegeri sectikten sonra, - OFF L PAR YAZ
degeri kaydetmek icin 3601 TIMER AKTIF
KAYDET tusuna basin. DI 1(| NV)
[-11
IPTAL | 00:00 [KAYDET
7 | Yeni deger, TIMER AKTIF ; OFF & PARAMETREL
metninin altinda gosterilir. L7 3601 TI['\>/||E1R IA@'F
Ana menuye donmek igin 502 START ZAVMANT 1
CIKIS tusuna iki kez basin. ; 3603 STOP ZAMANI 1
L/ 3604 START GUNU 1
CIKIS 1 00:00 [ YAZ
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Not: Start veya Calisma izni ayni dijital girise atanabilir.

2. Zaman periyodunun ayarlanmasi

Asagidaki ornek, start zamaninin nasil ayarlanacagini gosterir.
Ek olarak, stop zamani ve start ile stop gunleri ayni sekilde
ayarlanmalidir. TUm bunlar bir zaman periyodu olusturur.

Ana menuye gitmek igin
MENU butonuna basin.

A

OFF &
0.0 H
0.0 A
0.0 %

~ 100:00 [ MENU _

Z

YUKARI/ASAGI tuslarini
kullanarak
PARAMETRELER modunu
secin. Ardindan,
Parametreler moduna
gecmekicin ENTER tusuna
basin.

OFF U ANA MENU

PARAI\/IETRELER
ASISTANLAR

DEGISEN PAR
~CIKIS ] 00:00 [ GIR

YUKARI/ASAGI tuslariyla

36 ZAMANSAL 4 A O TY O
FONKSIYON bélimiine ¥/ |
gidin ve SEC tusuna basin. 2% ERR?E?S/PABAEEEI%

N | TCiKIS 100:00 T SEG
START ZAMANI 0™ | Ca | SRR MR
bélimiine gidin ve T |
DUZENLE tusuna basin. 3603 STOP_ZAMANI 1
— 3604 START GUNU 1
N | *CIKTS 1 00:00 [~ YAZ
YUKAR|/A$AG| tuslariyla ™ OFF M, PAR YAZ
saatin vurgulanan . :
bolumlerini degigtirin. Bir -y 36028&”66”‘“"8“6
sonraki bolume girmek igin [14400]

SONRAKI tusuna basin.
KAYDET tusuna
basarsaniz, saat kaydedilir.

IPTAL | 00:00 [SONRAKI

OFF Y PAR YAZ
3602 START ZAMANI

08:30: OO

[15300]
“TPTAL | 00:00 [SONRAKT

Gergek zamanli saat ve zamana badli fonksiyonlar
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Yeni deger, START

OFF & PARAMETREL

ZAMANI 1 metninin altinda | /" | 3601 TIMER AKTIE
gOsterilir. Ana menuye
donmek i¢in CIKIS tusuna 34 S¥ETZé|§L[JIﬁ(I\IJI11
basin. STOP ZAMANI 1, .

START GUNU 1 ve STOP ClioR Koo Eo
GUNU 1 ayarlarini yaparak

devam edin.

3. Bir zamanlayici olugsturmak

Zamanlayicida farkli zaman periyotlari saklanabilir ve
parametrelere baglanabilir. Zamanlayici start/stop ve yon
degistirme komutlarinin, sabit hiz segiminin ve role aktivasyon
sinyallerinin kaynagi olarak kullanilabilir. Zaman periyotlari
zamana bagl ¢oklu fonksiyonlar olabilir, ancak parametre
sadece bir zamanlayiciya baglanabilir. Dort taneye kadar
zamanlayici olusturulabilir.

Bir zamanlayici olugsturmak igin, agsagidaki adimlar izleyin:

1 | Ana menuye gitmeKk igin - OFF &
MENU butonuna basin. N 0.0 Hz

0.0 A
0.0 %
00:00 [ MENU

2 | YUKARI/ASAGI tuslarini = OFF U ANA MENU 1
kullanarak ~ PARAME TR R
PARAMETRELER modunu | “~_¥_ ASISTANLAR
secin. Ardindan, DEGISEN PAR
Parametreler moduna T —CTKIS ] 00:00 [ GIR —
gecmek icin ENTER tusuna \ CIk3S 100:00 [ BIR
basin.

3 | YUKARI/ASAGI tuslariyla = OFF_ % PAR —36
grup 36 ZAMANSAL ¢ 36 ZAMANSAL FONKSITYON
FONKSIYON bolimiine Y/ e
gidin ve SEC tusuna basin. 41 PROCESS PID SET 2

o 42 HARICI / AYAR PID
3 CIKIS 1 00:00 [ SEC

4 | YUKARI/ASAGI tuslariyla = QFF & PARANETREL
TIMER 1 SRC bolumune . 2 BOOSTER SEC
gidin ve DUZENLE tusuna | “_¥_ e
basin. SECILMEDI

1{- 3627 TIMER 2 SRC
N CIKIS | 00:00 [ YAZ
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5 | Gegerli deger goruntulenir. OFF W PAR YAZ

Degeri YUKARI/ASAGI —
tuslarini kullanarak by
degistirin. SECILMEDI

O]
“TPTAL 1 00:00 [KAYDET

6 | Yeni degeri kaydetmek igin \“'&_ OFF L PAR YAZ
KAYDET butonuna basin. — 3626 TIMER 1 SRC

P1
[1]

IPTAL | 00:00 [KAYDET

7 | Yeni deger, TIMER 1 SRC -/ OFF & PARAMETREL

i A il 3622 BOOSTER SE
?etnlnln gltlng_e_l gos’[(e_rllllr. 3653 BOOST ZAMA%
na menudye donmek igin 3626 TIMER 1 SRC

CIKIS tusuna basin.

P1
3627 TIMER 2 SRC
CIKIS 1 00:00 [ YAZ

4. Parametrelerin baglanmasi

Zamanlayicinin sabit hiz etkinlestirme kaynagi olarak gorev
yapmasi igin parametre ornegi 1201 SABIT HIZ SECIMI
zamanlayiciya baglanmalidir. Bir parametre yalniz bir
zamanlayiciya baglanabilir.

Zamanlayiciyi baglamak igin, asagidaki adimlari uygulayin:

1 | Ana menuye gitmeKk icin OFF &
MENU butonuna basin. \E 0.0 Hz
0.0 A
0.0 %

| 00:00 [ MENU

OFF ® ANA MENU
DARANM »

2 | YUKARIASAGI tuslarini 1

kullanarak . -
PARAMETRELER modunu | ~.¥ - [|[ASISTANLAR
secin. Ardindan, DEGISEN PAR
Parametreler moduna X —TKIS ] 00:00 [ GIR —
gecmekicin ENTER tusuna \" e
basin.

3 | 12 SABIT HIZLAR grubuna 2 OFF U PAR —12
gidin ve SEC tusuna basin. | * - | 03 FB_GERCEK SINYAL

04 HATA TARIHCESI

¥ _ |10 START/STOP/YON

11 REF YERI SECIMI

\'@__
~ | TCIKIS 1 00:00 [ SEC
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4 | 1201 SABIT HIZ SECIMI = OFE_ % PARAMETRE
parametresine gidin ve 1201 SABIT HIZ
DUZENLE tusuna basin. Y. 1202 SABIT HIZ

1203 SABIT HIZ
- 1204 SABIT HIZ
A CIKIS 1 00:00 [ YAZ

5 | YUKARI/ASAGI tuslariyla a OFF L PAR YAZ
uygun parametre grubunu
secin ve KAYDET tusuna Y 1201 -Sl-Ai HEHéZ iECIMI
basin. [15]

A ~TPTAL | 00:00 [KAYDET

6 | Yeni deger SABIT HIZ .| OFF % PARAMETREL
SECIMI béliminin altinda | 7
goruntulenir. Ana menuye 1202 SABIT HIZ 1
donmek i¢in CIKIS tusuna 1203 SABIT HIZ 2
basin. 1204 SABIT HIZ 3

CIKIS 1 00:00 [ YAZ
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Ornek zamanlayici kullanimi

Asagidaki ornekte, zamanlayicinin nasil kullanildigi ve farkli
parametrelere nasil baglandigi gosterilmektedir. Ornekte, sabit
zamanl Dahili zamanlayici 9 uygulama makrosu ile ayni ayarlar
kullanilmaktadir. Bu 6rnekte, zamanlayici hafta igi her gtin 6:00 -
8:00 ve 16:00 - 18:00 saatleri arasinda fonksiyon gostermek
Uzere ayarlanacaktir. Hafta sonlari, zamanlayici 10:00 -

12:00 ve 20:00 - 22:00 arasinda aktif olacaktir.

Kolay konfigurasyon icin Zamanlamali Fonksiyon Asistanini
kullanabilirsiniz. Asistanlar hakkinda bilgi igin bkz. sayfa 76.

22:00 - ,
Zaman'periydu 4

20:00 -+

18:00

Zaman périyodu 2 |
16:00 . .

Z

AN

12:00

Zaman 'periydu 3

10:00 -+

08:00

Zaman periyodu 1 |

06:00 . . . .
00:00 e

Pzt Sal Crp Per Cum Cts Paz

1. Grup 36: ZAMANSAL FONKSIYON parametresine gidin ve
zamanlayiciyi etkinlegtirin. Zamanlayici dogrudan veya
herhangi bir bos dijital giris Uzerinden etkinlestirilebilir.

2. 3602...3605 par. gidin ve start saatini 6:00, stop saatini
8:00 olarak ayarlayin. Start ve stop gunleri icin Pazartesi ve
Cuma’yi segin. Zaman periyodu 1 ayarlanmig olur.

3. 3606...3609 par. gidin ve start saatini 16:00, stop saatini
18:00 olarak ayarlayin. Start ve stop gunleri igin Pazartesi
ve Cuma'’yi segin. Zaman periyodu 2 ayarlanmig olur.

4. 3610...3613 par. gidin ve start saatini 10:00, stop saatini
12:00 olarak ayarlayin. Start ve stop gunleri icin Cumartesi
ve Pazar’l secgin. Zaman periyodu 3 ayarlanmis olur.
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5. 3614...3617 par. gidin ve start saatini 20:00, stop saatini
22:00 olarak ayarlayin. Start ve stop gunleri icin Cumartesi
ve Pazar’i se¢in. Zaman periyodu 4 ayarlanmis olur.

6. 3626 TIMER 1 SRC parametresine gidip olusturulmus tim
zaman periyotlarini (P1+P2+P3+P4) secerek zamanlayiciyi
olusturun.

7. Grup 12: SABIT HIZLAR bolimiine gidin ve 1201 SABIT HIZ
SECIMI parametresinden timer 1'i se¢in. Su anda, timer 1
sabit hiz se¢im kaynagi olarak kullanilabilir.

8. Zamanlayicinin islevi yerine getirmesi i¢in surtcuyu AUTO
moduna ayarlayin.

Not: Zamana bagli fonksiyonlar hakkinda daha fazla bilgi igin,
bkz. Grup 36: ZAMANSAL FONKSIYON, sayfa 265.

Yukseltme

Y ukseltme fonksiyonu onceden belirlenmis zaman boyunca
surucuyu kullanir. Zaman parametrelerle belirlenir ve segili dijital
girigle etkinlestirilir. Dijital giris gecici olarak etkinlestirildikten
sonra, yukseltme zamani igslemeye baglar.

Yukseltme fonksiyonu zamanlayicilara bagli olmali ve bir
zamanlayici olusturuldugunda secilmelidir. YUkseltme
fonksiyonu genelde gelismis havalandirma iglemi igin kullanilir.

Giris aktif Giris devre disi
T -

DI aktif

Yukseltme suresi

|
|
|
Yikseltme aktif |
- >
|
I
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Yukseltmeyi etkinlegtirmek icin, asagidaki adimlari uygulayin:

Ana menuye gitmeKk igin
MENU butonuna basin.

b

OFF &

0.0 Hz
0.0 A

0.0 %
| 0000 [ WENU

YUKARI/ASAGI tuglarini
kullanarak
PARAMETRELER modunu
secin. Ardindan,
Parametreler moduna
gecmekicin ENTER tusuna
basin.

OFF ® ANA MENU
DARAM » »

ASISTANLAR

DEGISEN PAR
“CIKIS 1 00:00 [ GIR

1

YUKARI/ASAGI tuslariyla
grup 36 ZAMANSAL
FONKSIYON bélimiine
gidin ve SEC tusuna basin.

OFF Y PAR
36 ZAMANSAL FONKSIYON
37 KULLAN YUK EGRISI
40 PROCESS PID SET 1
41 PROCESS PID SET 2
42 HARICI / AYAR PID

“CIKIS ] 00:00 [ SEG

YUKARI/ASAGI tuslariyla

OFF U PARAMETREL

BOOSTER SEC bdlimiine | < * — |3617_STOP_GUNU 4
gidin ve DUZENLE tusuna | ‘¥ | EECCEEEERIEe
basin. 3623 BOOSTER ZAMAN

\.é- 3626 TIMER 1 SRC

£ CIKIS 1 00:00 [ YAZ

YUKARI/ASAGI tuslariyla = OFF L PAR YAZ
yukseltme sinyali kaynagi : :
olarak bir dijital giris segin. | “~.¥_~ 5622 S?%S’T(EF; ,\?\E/C)
Ardindan, KAYDET tusuna [-3]

basin.

IPTAL | 00:00 [KAYDET

YUKARI/ASAGI tuslariyla
BOOSTER ZAMAN
bolumune gidin ve
DUZENLE tusuna basin.

OFF & PARAMETREL
3622 BOOSTER SE
3623 BOOSTER ZAMAN
00:00:00
3626 TIMER 1 SRC
3626 TIMER 2 SRC

CIKIS | 00:00 [ YAZ

Gergek zamanli saat ve zamana badli fonksiyonlar
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YUKARI/ASAGI tuslariyla

OFF YL PAR YAZ

saatin vurgulanan A
bolumlerini degistirin. Bir | ¥/ | 3623 SA83EC8 ZUaH
sonraki bolime girmek icin (0] - -
ﬁ‘A?YN[?g\F{J;SgQa basin. N | SPTACT 00:00 [SONRART
basarsaniz, saat kaydedilir. R
3623 BOOSTER ZAMAN
00:30:00
[900]
IPTAL | 00:00 [SONRAKI
8 | TIMER 1 SRC bolumune = gggz%gégé\rl\égggl_
gidin ve DUZENLE tusuna - S Bl ZAMA(,\%
basin. RN 2626 TIMER 1 SRC
SECILMEDI
o 3627 TIMER 2 SRC
A CIKIS | 00:00 [ YAZ
9 | YUKARI/ASAGI tuslariyla = OFF & PAR YAZ
’tﬂr Lnnaakrboazclar?ln ve KAYDET - 3626 TIMER 1 SRC
? - el BOOST
o [16]
¥ IPTAL | 00:00 [KAYDET
10 | Yeni deger, TIMER 1 SRC =7 OFF & PARAMETREL
bdlimundn altinda L 3622 BOOSTER SEC
gosterilir. Ana menuye E AN
donmek icin CIKIS tusuna BOOST
basin. 3627 TIMER 2 SRC
CIKIS 1 00:00 [ YAZ
138 Gergek zamanli saat ve zamana bagli fonksiyonlar
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Serihaberlesme

Bu bolumun igindekiler
Bu bolum, ACH550'nin seri baglantilari hakkinda bilgi igerir.
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Sisteme genel bir bakis

Surucu, genelde bir fieldbus kontroloru Uzerinden asagidaki
yontemlerle harici bir kontrol sistemine baglanabilir:

surucunun kontrol kartindaki X1:28...32 terminallerindeki
standart RS485 arayuzu Uzerinden. Standart RS485 arayuzu
asagidaki dahili fieldbus (EFB) protokollerini sunar:

- Modbus

- Metasys N2
- APOGEE FLN
- BACnet MS/TP.

Daha fazla bilgi i¢cin bkz. Embedded Fieldbus (EFB) Control
(BAFE68320658 [ingilizce]), BACnet® Protocol
(BAUA0000004591 [ingilizce])

- BACnet/IP

- BACnet/Ethernet.

BACnet/IP ve BACnet/Ethernet icin ayri bir RBIP-01 BACnet/
IP Router Modulu vardir. Daha fazla bilgi i¢in bkz. RBIP-01
BACnet/IP Router Module Installation Manual

(BAUA0000040168 [ingilizce]) ve RBIP-01 BACnet/IP Router
Module User’s Manual (3AUA0000040159 [ingilizce])

veya

suricunun genisleme yuvasi 2'ye takilan soketli fieldbus
adaptori (HARICI FBA) tizerinden. HARICI FBA'lar ayrica
siparis edilmelidir. HARICI FBA'lar asagidakileri icerir:

- LONWORKS

- Ethernet (Modbus/TCP, EtherNet/IP, EtherCAT,
POWERLINK, PROFINET 10)

- PROFIBUS DP

- CANopen

- CC-Link

- DeviceNet

- ControlNet.

Daha fazla bilgi i¢in ilgili adaptor modulu belgelerine bakin.

Hem dahili fieldbus (EFB) protokolt, hem de soketli fieldbus

adaptéri (HARICI FBA) modUli 9802 HAB PROT SEC parametresi
ile etkinlegtirilir.

ACHS550 kontrol paneli, seri haberlesmeyi ayarlamaniza
yardimci olan bir Seri Haberlesme asistani sunar.

140
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Asagidaki sekilde, ACH550 fieldbus kontrolu gosteriimektedir.

% [ Fieldbus kontrolori

- Diger
= 9]
1

cihazlar
== FBA: Fieldbus
adaptor (segnk Rxxx)

\\D/ ﬂ Yuva 2

é

o
g

| EFB: Standart seri

) [L_baglanti RS485 Ayni esnada sadece soketli fieldbus
\W /

X1:28...32 adaptor modullu veya standart seri
= RS485 arayuzu kullanilabilir.

—

=

Seri haberlesme kullanirken ACH550:

« Tum kontrol bilgilerini fieldbustan alir veya

+ fieldbus kontrolU ve diger mevcut kontrol konumlarinin dijital
veya analog giriglerin bir tur birlesiminden ve kontrol
panelinden (operator tus takimi) kontrol edilir veya

« yalnizca izlenir (strtcu sinyalleri, durum verileri ve 1/O).
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Dahili fieldbus (EFB)

Agdaki paraziti azaltmak igin agin her iki ucundaki 120 ohm
direncleri kullanarak RS485 agini sonlandirin. Asagidaki sekle

bakin.
Sonlandiriimis Sonlandiriimis
istasyon Istasyon Istasyon istasyon

\ A\ /\ I /

Baglanti igin tercihen Ug iletken ve ekran kullanin.

ACH550 RS485:
Terminal blogu X1

Bkz. § £ & &
Not1 % § o o
ON ON e o Z p '
o <« 2 3
Gl 28 29 30 31 32

1 N
L —
~|

/
1
(]

Notlar:

1. J2 anahtarini Kapali olarak ayarlayin. ON
konumu, ag etkinlestirir (kaldirma ve indirme | Bkz. Not 3:
[BIAS] direncleri stiriiciintin tizerinde bulunur). | TOPrak

2. Ekran tellerini siiriicide bir arada baglayin - Bkz. Not 4: Referans/
SCR'de SONLANDIRMAYIN. Ortak

3. Ekrani SADECE bina otomasyonu kontrol Bina otomasyonu
cihazindaki “Toprak” terminalinde sonlandirin. kontroldr

4. AGND kablosunu bina otomasyonu kontrol
cihazindaki “Referans” terminalinde
sonlandirin.

EFB ile haberlesmenin ayarlanmasi

Sdrucuyu fieldbus kontrolu igin konfiglre etmeden once, suricu
bu kilavuz ve Embedded Fieldbus (EFB) Control
(BAFE68320658 [Ingilizce]) ve BACnet® Protocol
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(3AUA0000004591 [ingilizce]) adli kilavuzlardaki talimatlara
uygun sekilde fieldbus'a baglanmalidir.

Daha sonra surtcu ve fieldbus arasindaki haberlesme 9802 HAB
PROT SEC parametresi ile uygun protokollu secerek etkinlestirilir.
Haberlesme basladiktan sonra konfigirasyon parametreleri
surucudeki Grup 53: EFB PROTOKOL parametresinde
kullanilabilir.

EFB'nin Seri Haberlesme Asistani ile nasil ayarlandigi asagida
gOsterilmistir. ilgili parametreler sayfa 144'den baslayarak
aciklanmistir.

BACnet/IP icin RBIP-01 BACnet/IP Router Module Installation
Manual (3AUA0000040168 [ingilizce]) ve RBIP-01 BACnet/IP
Router Module User’s Manual (3AUA0000040159 [ingilizce])
adli belgelerdeki talimatlar takip edin.

EFB'nin Seri Haberlesme asistani ile kurulmasi
EFB'yi kurmak icin asagidaki adimlari takip edin:

1 | Ana menuye gitmek icin — OFF &
MENU butonuna basin. 3 0. Hz
0.0 A
0.0 %
| 00:00 [ MENU
2 | YUKARI/ASAGI tuslariyla = OFF & ANA MENU
ASISTANLAR secimini . PARAMETRELER
yapin ve ENTER tusuna ~ Y B AN
basin. _ | DEGISEN PAR
A CIKIS | 00:00 [ GIR
3 | Seri Haberlesmeye gelin ve = OFF & ASISTANLAR——14
SEC tusuna basin. Dusuk Gurultu Ayari
¥ Panel Gostergesi

- Zamanli Fonksiyonlar

Elklslar
iﬁ . Seri Haberlesme

“CIKIS ] 00:00 [ SEC

4 | YUKARI/ASAGI tuslariyla OFF % PAR YAZ
protokoll secin ve KAYDET

\ | 9802 HAB PROT_SEC
tusuna basin. Y BACNET

. ©)
ix CIKIS | 00:00 [KAYDET
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Yonlendirmeli kuruluma m OFF W PAR YAZ
asistan ile devam edin. '
MR';____-

5302 EFB ]lSTASYON NO

\\Tr' CIKIS | 00:00 [KAYDET

EFB haberlesme parametrelerinde (grup 53) yapilan

degisiklikler, siz agagidakilerden birini yapana kadar devreye

girmez:

« Sdrucu gucunu KAPATIN ve ACIN veya

« Parametre 5302'yi O olarak ayarlayin ve tekrar benzersiz bir
EFB istasyon numarasina ayarlayin.

Protokol segimi

Kod

Aciklama Aralik

9802

HAB PROT SEC 0...5

Haberlesme protokolunu secer.

0 = SECILMEDI - Hi¢bir haberlesme protokolu secili degil.

1 = STD MODBUS + Surucu, RS485 seri baglantisi (X1 haberlesme,
terminal) ile bir Modbus denetleyicisi Uzerinden haberlesir.
* Ayni zamanda, bkz. Grup 563: EFB PROTOKOL parametresi.

2 = N2 + Surucu, RS485 seri baglantisi (X1 haberlesme, terminal) ile bir
N2 kontroloru Uzerinden haberlesir.
* Ayni zamanda, bkz. Grup 563: EFB PROTOKOL parametresi.

3 = FLN + Siirticli, RS485 seri baglantisi (X1 haberlesme, terminal) ile
bir FLN kontroloru Uzerinden haberlesir.
* Ayni zamanda, bkz. Grup 563: EFB PROTOKOL parametresi.

5 = BACNET + Surucul, RS485 seri baglantisi (X1 haberlesme, terminal)
ile bir BACnet kontroloru tGzerinden haberlesir.
* Ayni zamanda, bkz. Grup 53: EFB PROTOKOL parametresi.

EFB haberlesme parametreleri

Kod

Aciklama Aralik

5301

EFB PROTOKOL NO 0...0xFFFF

Protokolin tanimlama ve program revizyonunu igerir.
« xx = protokol tanimi ve YY = program revizyonu olmak Uzere, format
XXYY seklindedir.

5302

EFB iISTASYON NO 0...65535

RS485 hattinin digim adresini tanimlar.
* Her bir Unite Uzerindeki dugum adresi benzersiz olmalidir.

144
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Kod |Acgiklama Arahk

5303 [EFB HAB Hizi 1,2,2,4,4,8,9,6, 19,2,
RS485 hattinin haberlesme hizini 38,4, 57,6, 76,8 kb/s
kb/s cinsinden tanimlar.

1,2 kb/s

2,4 kb/s

4,8 kb/s

9,6 kb/s

19,2 kb/s

38,4 kb/s

57,6 kb/s

76,8 kb/s

5304 |[EFB PARITE 0...3

RS485 bag haberlesmesi ile kullanilacak veri uzunluk esligi ve
durdurma bitlerini tanimlar.

» Ayni ayarlar tum on-line istasyonlarda kullaniimalidir.

0 = 8 NONE 1 + 8 veri biti, eslik yok, bir durusluk bit.

1 = 8 NONE 2 + 8 veri biti, eslik yok, iki durugluk bit.

2 = 8 EVEN 1 - 8 veri biti, ift eslik, bir durugluk bit.

3 =8 oDD 1 - 8 veri biti, tek eslik, bir durusluk bit.

5305 |EFB HAB PROFIL 0...2

EFB protokolu tarafindan kullanilan haberlesme profilini seger. BACnet

davranigi Uzerinde etkisi yoktur.

0 = ABB DRV LIM + Kontrol Word ve Durum Word'Un galisma yontemi,
ACS400'de oldugu gibi ABB Suruculerinin Profiline uygundur

1 = DCU PROFILE + Kontrol/Durum Word'lerinin ¢alisma yontemi, 32 bitlik
DCU Profiline uygundur.

2 = ABB DRV FULL — Kontrol/Durum Word'lerinin galisma yontemi,
ACS600/800'de kullanilan yontem gibi ABB Surucu Profiline
uygundur.

5306 [EFB OK MESAJ SAY 0...65535

Surdcu tarafindan alinan bir dizi gegerli mesaj igerir.
* Normal ¢alisma sirasinda bu sayag surekli artar.

5307 |EFB CRC HATA SAY 0...65535

Surtcunun aldigi CRC hatasi bulunan bir dizi mesaj igerir. Sayinin ¢ok

olmasi durumunda sunlari kontrol edin:

» Cevredeki elektromanyetik gurlltd seviyeleri - yiksek gurulti
seviyeleri hata Uretir.

+ Olasi hatalar icin CRC hesaplamalari.

5308 [EFB UART HATA SAY 0...65535
Surldcunun aldigi karakter hatasi bulunan bir dizi mesaj igerir.
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Kod

Aciklama Aralik

5309

EFB DURUMU 0...7

EFB protokolunin durumunu igerir.

0 = IDLE + EFB protokolU yapilandiriimistir fakat herhangi bir mesaj
almamaktadir.

1 = EXECUT INIT - EFB protokolu baglatiliyor.

2 = ZAMAN ASIMI + Ag yoneticisi ve EFB arasindaki haberlesmede bir
zaman asimi gergeklesmigtir.

3 = KONFIG HATA - EFB protokollnde bir konfigirasyon hatasi
bulunmaktadir.

4 = OFF-LINE - EFB protokoll bu surtclye adreslenmemis mesajlar
almaktadir.

5 = ON-LINE - EFB protokolu bu surtcuye adreslenmis mesajlar
almaktadir.

6 = RESET - EFB protokolu bir donanimi resetliyor.

7 = DINLEME MOD - EFP protokolu sadece dinleme modundadir.

5318

EFB PAR 18 0...65535

Yalnizca Modbus igin: Slave tepki gecikmesi. Strlctu master talebe
tepki iletmeye baslamadan dnce, milisaniye cinsinden ek gecikme
ayarlar.

BACnet'e 6zgli haberlesme parametreleri

5310

EFB PAR 10 0...65535
BACnet MS/TP tepki donus suresini milisaniye cinsinden ayarlar.

5311

EFB PAR 11 0...65535
Parametre 5317 EFB PAR 17 ile birlikte BACnet olay numaralarini da
ayarlar:

« 1-65535 aralg icin: Bu parametre numarayi dogrudan ayarlar
(parametre 5317, 0 olmalidir). Ornegin asagidaki degerler numarayi
49134 olarak ayarlar: 5311 = 49134 ve 5317 = 0.

* 65535 Uzerindeki numaralar i¢in: Numara, parametre 5311'in degeri
+ parametre 5317’nin de@eri x 10000 olacaktir. Ornegin asagidaki
degerler numaray 71234 olarak ayarlar: 5311 = 1234 ve 5317 = 7.

5312

EFB PAR 12 0...65535
BACnet Cihaz Nesnesi Maks. Bilgi Cergevesi 6zelligini ayarlar.

5313

EFB PAR 13 0...65535
BACnet Cihaz Nesnesi Maks. Master 6zelligini ayarlar.

5316

EFB PAR 16 0...65535
Bu slrucliye gegcen MS/TP tokeni sayisini belirtir.

5317

EFB PAR 17 0...65535

BACnet olay numaralarini ayarlamak i¢in parametre 5311 ile birlikte
calisir. Bkz. parametre 5311.
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Fieldbus adaptor (HARICi FBA)

Soketli fieldbus'in mekanik ve elektrik kurulumu

Soketli fieldbus adaptor (HARICI FBA) modiili siriicl

genigleme yuvasi 2'ye takilir.

Modul, iki plastik tutma mandali ve iki vidayla sabitlenir. Vidalar

module bagli kablo muhafazasi i¢in topraklama saglar ve

modulin GND sinyalleri ile sirdcunun kontrol panosunu

birbirlerine baglar.

Modulun kurulumunda surucuye gelen sinyal ve elektrik

baglantisi 34 pinli konektor Uzerinden otomatik olarak kurulur.

Montaj proseduru (Bkz. sayfa 148'deki sekiller):

1. Tutma klipsleri modulu yerine kilitleyinceye kadar modulu
surucu genigleme yuvasi 2'ye yerlestirin.

2. Iki vidayi (saglanmaktadir) standlara sabitleyin.

3. Kablo kanali/kablo rakoru kutusundaki uygun tirnaklari agin
ve ag kablosu icin kablo kelepgesini/rakoru takin.

4. Ag kablosunu kablo kelepcesi/rakor Uzerinden yonlendirin.

5. Ag kablosunu modiiliin ag konektoriine baglayin. HARICI
FBA manuelinde ayrintili konfigurasyon bulunmaktadir.

6. Kablo kelepgesini/rakoru sikin.

7. Kablo baglanti kutusunun kapagini takin (1 vida).
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Asagidaki sekilde, fieldbus moduluntin montaji gosteriimektedir.

=

lnlll'llunlllll

h X u T
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Not: EMC gereksinimlerini karsilamak ve modulin dizgun
sekilde calismasi icin vidalarin duzgun sekilde monte edilmesi
gerekmektedir.

Not: ilk olarak besleme gerilimi baglantisini ve motor kablolarin
kurun.

Bir fieldbus adaptér (HARICi FBA) modiilii tizerinden
haberlesme kurmak

Fieldbus kontrolu igin strtcuyu konfiglire etmeden once,
fieldbus adaptér (HARICI FBA) moduilli, bu kilavuzda belirtilen
talimatlara uygun sekilde mekanik ve elektriksel olarak monte
edilmelidir.

Surucu ve fieldbus adaptor modult arasindaki haberlesme
9802 HAB PROT SEG par. HARICI FBA olarak ayarlanmasiyla
etkinlestirilir. Haberlesme basladiktan sonra modulin
konfiglirasyon parametreleri stiriciideki Grup 51: HARICI
HABER MODUL parametresinde kullanilabilir.

FBA'nin Seri Haberlesme Asistani ile nasil ayarlandigi asagida
gOsterilmistir. ilgili par. sayfa 150'den baslayarak aciklanmistir.

FBA'nin Seri Haberlesme asistani ile kurulmasi
FBA'yl kurmak i¢in asagidaki adimlari takip edin:

1 | Ana menuye gitmeKk igin - OFF &
MENU butonuna basin. X 0.0 Hz
0.0 A
0.0 %
| 00:00 [ MENU
2 | YUKARI/ASAGI tuslariyla = OFF L ANA MENU
ASISTANLAR secimini , PARAMETRELER
yapin ve ENTER tusuna ~ ¥ B AN
basin. | DEGISEN PAR
A CIKIS ] 00:00 [ GIR
3 | Seri Haberlesmeye gelin ve = OFF L ASISTANLAR——14
SEC tusuna basin. ¢ Dusuk Gurultu Ayari
¥ Panel Gostergesi
— Zamanli Fonksiyonlar
Elklslar
o Seri_Haberlesme
& CIKIS 1 00:00 [ SEC
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4 | YUKARI/ASAGI tuslariyla = OFF LPAR YAZ ——
HARICI FBA 6gesini secin | *
ve KAYDET butonuna v | R EY B
ve KA ' RARIC] FEA

X CIKIS 1 00:00 [KAYDET

5 | Asistan baglanan fieldbus = OFF M ASYSTAN
adaptor modulinin tipini ?g{agogﬁammggg?ﬂ?
tanir ve sizi gereken ~X . rirﬁ_’
kurulum islemlerinde
yonlendirir N | CIKTS 1 00:00 [TAWAV
FBA parametresinin adl OFF ® PAR YAZ
aclklayici degilse, asistan
ilk olarak sizden hangi 5102 FBA PAR 2
bilgilerin beklendigini 3
bildirir.

CIKIS 1 00:00 [KAYDET
Yeni ayarlar, surucuye bir sonraki gug verilmesinde veya 5127
parametresi aktiflestirildiginde etkin hale gecerler.
Protokol segimi
Kod |Aciklama Aralik
9802 HAB PROT SEC 0...5
Haberlesme protokollnu secger.
0 = SECILMEDI - Higbir haberlesme protokolu segili degil.
4 = harici FBA + SUrucu, sUrdclinin opsiyonlu 2. yuvasindaki fieldbus
adaptoru Uzerinden haberlesir. o )
* Ayni zamanda, bkz. Grup 51: HARICI HABER MODUL parametresi.
150
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FBA haberlesme parametreleri

Kod |Acgiklama Arahk

5101 HAB MODUL TiP

Bagli fieldbus adaptér modul tipini goruntuler.

0 = TANIMLANMADI + Modul bulunamadi veya bagl degil. Fieldbus
kullanici kilavuzu'nda bulunan Mekanik kurulum bolumune goz atin
ve parametre 9802'nin 4 = HARICI FBA seklinde ayarlanmig olup
olmadigini kontrol edin.

1 = Profibus-DP

21 = LonWorks

32 = CANopen

37 = DeviceNet

101 = ControlNet

128 = Ethernet

132 = PROFINET

135 = EtherCAT

136 = EPL - Ethernet POWERLINK

5102 HAB MODUL PAR2...HAB MODUL PAR26 0...65535

--- |Bu parametreler hakkinda daha fazla bilgi almak igin, haberlesme
5126 |modiilii belgelerine goz atin.

5127 HAB PI_VIOD_UL YENILE 0=YAPILDI,
1=YENILENIYOR

Degistirilen herhangi bir parametre fieldbus ayarinin gecerligini
denetler.

0 = YAPILDI - Yenileme tamamlandi.

1 = REFRESH - Yenileniyor.

* Yenilemeden sonra deger otomatik olarak YAPILDI durumuna doner.

5128 |CPI YAZILIM REV 0...OxFFFF

Surtcunun fieldbus adaptor konfigurasyon dosyasinin CPI yazilim
programi revizyonunu goruntuler. Format xyz seklindedir:

* X = ana revizyon numarasi

» y = kuguk revizyon numarasi

* z = duzeltme numarasi.

Ornek: 107 = revizyon 1,07

5129 IDOSYA KONFiG NO 0...0xFFFF

Surdcunun fieldbus adaptér modulinin konfigirasyon dosyasi
kimliginin revizyonunu goruntuler.

» Dosya konfigurasyon bilgileri, surtici uygulama programina baghdir.

5130 [DOSYA KONFiG REV 0...0xFFFF
Surtcunun fieldbus adaptor konfigurasyon dosyasinin revizyonunu
icerir.

Ornek: 1 = revizyon 1
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Kod

Aciklama Aralik

5131

FBA STATUS 0...6

Adaptor modulun durumunu igerir.

0 = IDLE - Adaptor konfiglre edilmemis.

1 = EXECUT INIT - Adaptor baslatiliyor.

2 = TIME OUT + — Adaptor ve surlcu arasindaki haberlesmede zaman
asimi gercgeklesti.

3 = CONFIG ERROR - Adaptor konfigurasyon hatasi.
* Adaptorin CPI yazimindaki buylk veya kiuguk revizyon kodu,

surucunun konfigurasyon dosyasinda belirtiienden farkli.

4 = OFF-LINE - Adaptor kapali durumda.

5 = ON-LINE - Adaptor acik durumda

6 = RESET - Adaptor donanimsal olarak resetleme gergeklestiriyor.

5132

HAB MOD YAZ REV 0...0xFFFF

Modulin CPI programinin revizyonunu igerir. Format xyz seklindedir:
* X = ana revizyon numarasi

» y = kuguk revizyon numarasi

* z = duzeltme numarasi.

Ornek: 107 = revizyon 1,07

5133

HAB MOD UYG REV 0...OxFFFF

Modulun uygulama programinin revizyonunu igerir. Format xyz
seklindedir:

* X = ana revizyon numarasi

 y = kuguk revizyon numarasi

* z = duzeltme numarasi.

Ornek: 107 = revizyon 1,07

152
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Surucu kontrol parametreleri

Fieldbus haberlesme kurulduktan sonra asagidaki tablolarda
listelenmis olan surtcu kontrol parametreleri kontrol edilip
gerekli yerlerde degisiklikler yapilmahdir.

"Fieldbus kontrolU ayari ve tanimi" sutunu, fieldbus arayuzu
istenen kaynak oldugunda veya istenen o 0zel sinyal i¢in hedef
yon oldugunda kullanilacak degeri verir.

Fieldbus sinyal yollari ve mesaj yazma konulari igin bkz.
Embedded Fieldbus (EFB) Control (3AFE68320658 [ingilizce])
ve BACnet® Protocol (3AUA0000004591 [Ingilizce]).

Kontrol komutu kaynak se¢imi

Kod [Fieldbus kontrol ayari ve tanim Aralik

1001 |[EXT1 COMMANDS 0...14

Harici kontrol noktasi 1 (HARICIi1)'i tanimlar - start, stop ve yon
komutlarinin konfigirasyonu.
10 = HABERLESME - Start/stop ve yon komutlari i¢in fieldbus Komut
Word'u kaynak olarak atar.
» Komut Word 1'in (parametre 0301) 0,1, 2 Bitleri start/stop ve yon
komutlarini etkinlegtirir.
 Ayrintili talimatlar igin, bkz. fieldbus kullanim kilavuzu.

1002 |[EXT2 COMMANDS 0...14

Harici kontrol noktasi 2 (HARICI2)'yi tanimlar - start, stop ve yon
komutlarinin konfiglrasyonu.
10 = HABERLESME - Start/stop ve yon komutlari icin fieldbus Komut
Word'u kaynak olarak atar.
» Komut Word 1'in (parametre 0301) 0,1, 2 Bitleri start/stop ve yon
komutlarini etkinlestirir.
 Ayrintili talimatlar igin, bkz. fieldbus kullanim kilavuzu.

1003 IDONUS YONU 1...3

Motorun donus yonu kontrolUna tanimlar.
1 = ILERI - DOnus ileri yonde kilitlenmigtir.
2 = GERI - Donus geri yonde kilitlenmistir.
3 = IKI YONLU - Her iki donUs yonu, komut uyarinca mumkundr.
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Referans sinyal kaynagi segimi

Kod

Fieldbus kontrol ayari ve tanim Aralik

1102

HAR1/HAR2 SEGIiMi -6...12

iki harici kontrol yeri HARICIi1 veya HARICI2 arasinda secim yapmak

icin kaynak tanimlar. Boylece Start/Stop/Yon komutlari ve referans

sinyalleri icin kaynak tanimlar.

8 = HABERLESME - Fieldbus kontrol word'e bagli olarak harici kontrol
konumu HARICI1 veya HARICI2 tizerinden siriicliniin denetimini
atar.

» Komut Word 1’den (parametre 0301) Bit 5, etkinlestiriimis harici
kontrol konumunu (HARICIi1 veya HARICI2) tanimlar.
* Ayrintili talimatlar igin, bkz. fieldbus kullanim kilavuzu.

1103

REF1 SEGiMi 0...17

Harici referans rer1 igin sinyal kaynagi seger.

8 = HABERLESME + Fieldbus’i referans kaynagi olarak tanimlar.

9 = HABERLESME+AI1 - Fieldbus ve analog giris 1 (A1) birlegimini
referans kaynagi olarak tanimlar. Bkz. Analog giris referans
diizeltmesi, sayfa 191.

10 = HABERLESME*AI1 - Fieldbus ve analog giris 1 (A1) birlesimini
referans kaynagi olarak tanimlar. Bkz. Analog giris referans
dlizeltmesi, sayfa 191.

1106

REF2 SECiMmi 0...19

Harici referans REF2 igin sinyal kaynagi secer.

8 = HABERLESME - Fieldbus’i referans kaynagi olarak tanimlar.

9 = HABERLESME+AI1 - Fieldbus ve analog giris 1 (A1) birlegimini
referans kaynagi olarak tanimlar. Bkz. Analog giris referans
diizeltmesi, sayfa 191.

10 = HABERLESME*AI1 - Fieldbus ve analog giris 1 (A1) birlesimini
referans kaynagi olarak tanimlar. Bkz. Analog giris referans
dlizeltmesi, sayfa 191.
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Dijital ¢cikis sinyal kaynagi se¢imi

Kod (Fieldbus kontrol ayari ve tanim Aralik
1401 [ROLE CIKISI 1 0...47
Role 1'i gektirecek olayi ya da durumu, réle ¢ikigi 1’in ne anlama
geldigini tanimlar.
35 = HABERLESME + Fieldbus haberlegsmesi girigine gore roleyi
enerjilendirir.
* Fieldbus, asagidaki tabloya uygun olarak role role 1...role 6'ya
enerji veren ikili kodu parametre 0134’e yazar.
* 0 = Roleden enerjiyi kes, 1 = Roleye enerji ver.
Par. 0134 | Binary | RO6 | RO5|RO4 | RO3|RO2 | RO1
0 000000 0 0 0 0 0 0
1 000001 0 0 0 0 0 1
2 000010 0 0 0 0 1 0
3 000011 0 0 0 0 1 1
4 000100 0 0 0 1 0 0
63 111111 1 1 1 1 1 1
36 = HABERLESME(-1) + Fieldbus haberlesmesi girisine gore rdleyi
enerjilendirir.
* Fieldbus, asagidaki tabloya uygun olarak role role 1...role 6'ya
enerji veren ikili kodu parametre 0134’e yazar.
* 0 = Roleden enerjiyi kes, 1 = Roleye enerji ver.
Par. 0134 | Binary | RO6 | RO5| RO4 | RO3 | RO2 | RO1
0 000000 1 1 1 1 1 1
1 000001 1 1 1 1 1 0
2 000010 1 1 1 1 0 1
3 000011 1 1 1 1 0 0
4 000100 1 1 1 0 1 1
63 111111 0 0 0 0 0 0
1402 ROLE CIKISI 2 0...47
Role 2'i gektirecek olayi ya da kosulu, role ¢ikisi 2’'nin ne anlama
geldigini tanimlar.
* Bkz. 1401 ROLE CIKIS 1.
1403 ROLE CIKISI 3 0...47
Role 3'U ¢cektirecek olayi ya da durumu, réle ¢ikisi 3’'Un ne anlama
geldigini tanimlar.
* Bkz. 1401 ROLE CIKIS 1.
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Kod |Fieldbus kontrol ayari ve tanim Aralik
1410 |ROLE CIKISI 4...6 0...47
--- |Rdle 4...6'y1 etkinlestiren olay ya da kosulu, rdle ¢ikisi 4...6’nin anlama
1412 |geldigini tanimlar.
* Bkz. 1401 ROLE CIKIS 1.
Analog cikis sinyal kaynagi se¢imi
Kod (Fieldbus kontrol ayari ve tanim Aralik
1501 |AO1 ICERIK SEG 99...178
Analog c¢ikis AO1 igin igerik tanimlar.
135 = hABERLESME DEGERI 1 + Fieldbus haberlesmesinden gelen girise
gore cikisa eneriji verir (parametre 0135).
136 = hABERLESME DEGERI 2 + Fieldbus haberlesmesinden gelen girise
gore cikisa enerji verir (parametre 0136).
1502 |AO1 ICERIK MIN -
Minimum deger AAO (MA)
icerigini belirler. P1505/1 - - - - — - - — — — —
* Icerik, parametre P 1511 |
1501 tarafindan I
secilen !
parametredir. :
* Minimum deger |
bir analog c¢ikisa P 1504 /| |
donusturtlecek — p 4510 | ' AO ICERIGI
minimum deger 5 1502/1508 : >
Icerigine P 1503/1509
basvurur. 4 AO (MA)
* Bu parametreler  p 1505/
(icerik ve gegerli P 1511
minimum ve
maksimum
ayarlar) ¢ikis igin
Olcek ve ofset
ayarlama imkani
sunar. Bkz. sekil. P 1504 /-
P 1510 ! I i}
! | AO ICERIGI >
: P 1502/1508
P 1503/1509
1503 |AO1 ICERIK MAX -
Maksimum deger icerigini belirler.
- icerik, parametre 1501 tarafindan secilen parametredir.
« Maksimum deger bir analog ¢ikisa donusturulecek maksimum deger
igerigine basvurur.
1504 (MINIMUM AO1 0,0...20,0 mA
Minimum ¢ikig akimini ayarlar.
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Kod (Fieldbus kontrol ayari ve tanim Aralik
1505 [IMAXIMUM AO1 0,0...20,0 mA
Maksimum ¢ikis akimini ayarlar.
1506 |AO1 FILTRE 0,0...10,0 s
AO1 icin filtre zaman sabitini tanimlar.
* Filtrelenen sinyal belirlenen sire igerisinde filtrelenmemis sinyalin
%63 degerine ulasir.
» Bkz. parametre 1303 igin Parametrelerin listesi ve tanimlari
bolumunde yer alan sekil.
1507 |AO2 ICERIK SEG 99...178
Analog ¢ikis AOZ2 igin igerik tanimlar. Bkz. yukarida AO1 ICERIK SEC.
1508 |AO2 iICERIK MIN -
Minimum deger igerigini belirler. Bkz. yukaridaki AOTCONTENT MIN.
1509 |[AO2 iCERIK MAX -
Maksimum degder icerigini belirler. Bkz. yukarida AO1 ICERIK MAX.
1510 [MINIMUM AO2 0...20,0 mA
Minimum g¢ikig akimini ayarlar. Bkz. yukarida MINIMUM AO1.
1511 [MAXIMUM AO2 0...20,0 mA
Maksimum ¢ikis akimini ayarlar. Bkz. yukarida MAXIMUM AO1.
1512 |AO2 FILTRE 0...10,0 s
AO2 icin filtreleme suresi sabitini tanimlar. Bkz. yukarida AO1 FILTRE.
Sistem kontrol girisleri
Kod |Fieldbus kontrol ayar ve tanim Arahk
1601 |CALISMA iZNi -6...7
Galisma izni sinyalinin kaynagini seger. Bkz. 274. sayfadaki sekil.
7 = HABERLESME + Calisma izni sinyali i¢in fieldbus Komut Word kaynak
olarak atanir.
» Komut Word 1’in (parametre 0301) Bit 6’s1 Calisma devre digi
sinyalini etkinlestirir.
 Ayrintili talimatlar igin, bkz. fieldbus kullanim kilavuzu.
Not: Calisma izni sinyalinin kaynagi bir komut word'u ise donanim
baypas edilir.
1604 |HATA RESET SEC -6...8

Hata resetleme sinyali igin kaynak secer. Eger hata agmasi sonrasinda
artik hatanin nedeni ortadan kalkmissa, sinyal surucuyu resetler.
8 = HABERLESME - Fieldbus hata resetleme kaynagi olarak tanimlanir.
* Komut Word fieldbus haberlesme yoluyla saglanir.
* Komut Word 1’in (parametre 0301) 4 biti sdrtctyu ilk durumuna
getirir.
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Kod

Fieldbus kontrol ayari ve tanim Aralik

1606

LOKAL KiLiT -6...8

HAND modunun kullanimi i¢in kontrolt tanimlar. HAND modu, kontrol
panelinden surucu kontroline imkan saglar.
* LOKAL KILIT etkinlestirildiginde kontrol paneli AUTO modundan
HAND moduna gegemez.
8 = HABERLESME + Komut Word 1'in (parametre 0301) 14. bitini yerel
kilidi ayarlamak igin bir kontrol olarak tanimlar.
» Komut Word fieldbus haberlesme yoluyla saglanir.

1607

PARAMETRE HAFIZA 0=YAPILDI, 1=KAYDET

Degistirilen tum parametreleri kalici bellege kaydeder.

+ Fieldbus yoluyla degistirilen parametreler otomatik olarak kalici
bellege kaydedilmezler. Kaydetmek i¢in bu parametreyi kullanmaniz
gerekir.

» Eger 1602 PARAMETRE KILIDI = 2 (KAYDEDILMEMIS) ise kontrol
panelinden (operator tug takimi) degistirilen parametreler
kaydedilmezler. Kaydetmek i¢in bu parametreyi kullanmaniz gerekir.

» Eger 1602 PARAMETRE KILIDI = 1 (ACIK) ise, kontrol panelinden
degistirilen parametreler aninda kalici bellege kaydedilir.

0 = YAPILDI + Tum parametreler kaydedildiginde deger otomatik olarak

degisir.
1 = KAYDET... + Degistirilen parametreleri kalici bellege kaydeder.
1608 |START iZNi 1 -6...7

Start izni 1 sinyalinin kaynagini secer. Bkz. 274. sayfadaki sekil.
Not: Start izni fonksiyonu, Calisma izni fonksiyonundan farkhdir.

7 = HABERLESME + Fieldbus Komut Word'u Start izni 1 sinyali icin kaynak
olarak atar.
» Komut Word 2'nin (parametre 0302) 2. biti Start devre digi 1 sinyalini
etkinlestirir.
 Ayrintili talimatlar igin, bkz. fieldbus kullanim kilavuzu.

1609

START izZNi 2 -6...7

Start izni 2 sinyalinin kaynagini seger.

Not: Start izni fonksiyonu, Calisma izni fonksiyonundan farkhdir.

7 = HABERLESME + Fieldbus Komut Word'u Start izni 2 sinyali i¢in kaynak
olarak atar.
» Komut Word 2'nin (parametre 0302) 3. biti Start devre disi 2 sinyalini

etkinlestirir.

* Ayrintili talimatlar igin, bkz. fieldbus kullanim kilavuzu.
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Hizlanmal/yavaslama rampa cifti segimi

Kod

Aciklama Aralik

2201

RAMPA 1/2 SEGIMi -6...6

Hizlanma/yavaglama rampalarinin segimi igin kontrolt tanimlar.
* Rampalar, biri hizlanma ve digeri yavaslama olmak tzere ¢ift olarak
tanimlanir.
7 = HABERLESME + Komut Word 1'in (parametre 0301) 10. bitini rampa
cifti se¢imi kontrolu olarak tanimlar.
*Komut word fieldbus haberlesme yoluyla saglanir.

2209

RAMPA GIRIiS 0 -6...7

Kullanilan yavaglama rampasi ile hizi 0'a zorlamak igin kontrol tanimlar
(bkz. parametreler 2203 YAVASLAMA RAMP 1 ve 2206 YAVASLAMA RAMP
2).
7 = HABERLESME - Komut Word 1'in 13. bitini
hizi 0'a zorlama kontrolU olarak tanimlar.

*Komut word fieldbus haberlesme yoluyla saglanir.

Haberlesme hata fonksiyonlari

Kod

Aciklama Aralik

3018

HAB HATA FONK 0...3

Eger fieldbus haberlesme yoksa, surtcunun tepkisini tanimlar.

0 = SECILMEDI + Tepki yok

1 = HATA - Hatayi goruntuler (28, SERI 1 HATA) ve sUridcu durmaya
baslar.

2 = SABIT HIz 7 + Alarm goruntuler (2005, 10 HABERLESME) ve 1208 SABIT
HIz 7 parametresini kullanarak hizi ayarlar. Bu "alarm hizi" fieldbus
yeni bir referans degeri yazana kadar etkin kalir.

3 = SON Hiz + Alarmi goruntuler (2005, 10 HABERLESME) ve son kullanim
seviyesi ile hizi ayarlar. Bu deger son 10 saniye icindeki ortalama hiz
degeridir. Bu "alarm hiz1" fieldbus yeni bir referans degeri yazana
kadar etkin kalr.

ﬁUYARI! SABIT HIZ 7, veya SON HIZ seceneklerinden birini segerseniz
fieldbus haberlesmesi kesildiginde devam eden ¢alismanin guvenli
oldugundan emin olun.

3019

HAB HATA SURESI 0...600.0 s

3018 HAB HATA FONK ile kullanilan haberlesme hata suresini ayarlar.
* Fieldbus haberlesmedeki kisa kesintiler e§er HAB HATA SURESI
degerinden az iseler hata olarak degerlendiriimezler.
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PID kontrol geri besleme kaynagi segimi

Kod |Aciklama Aralik

4010 |SET DEGERI SEGIM 0...19

PID kontroloru icin referans sinyal kaynagini tanimlar.

* PID regulatoru baypas edildiginde parametrenin bir anlami yoktur
(bkz. 8121 REG BYPASS KONTR).

8 = HABERLESME - Fieldbus, referans saglar.

9 = HABERLESME+AI1 + Fieldbus ve analog giris 1 (Al1) birlesimini
referans kaynag olarak tanimlar. Bkz. Analog giris referans
dlizeltmesi, sayfa 160.

10 = HABERLESME*AI1 - Fieldbus ve analog girig 1 (A1) birlegimini
referans kaynagi olarak tanimlar. Bkz. Analog giris referans
diizeltmesi, sayfa 160.

Analog giris referans duzeltmesi

9, 10, ve 14...17 parametre degerleri agagidaki tabloda bulunan
formulu kullanir.

Deger ayari |Al referansinin hesaplanmasi
C+B C degeri + (B degeri - %50 referans degeri)
C+B C degeri - (B degeri / %50 referans degeri)
C-B (C degeri + %50 referans degeri) — B degeri
C/B (C degeri - %50 referans degeri) / B degeri

Burada:
« C = Ana Referans degeri
(=9, 10 degerleri igin HABERLESME ve = 14...17 degerleri igin Al1).
* B = Duzeltme referansi
(=9, 10 degerleri icin AI1 ve = 14...17 degerleri igin AI2).
Ornek: Sekil 9, 10ve A
14...17 de@er ayarlari 17 (/)

icin referans kaynak  100- _),/_ _____________
egrilerini gosterir:

e C=9%25. 80{-—-\A-"—"—"~—"=—"—"—"=—"—-"—-"=--—-——-
- P 40_12 SET DEGERI N N 9,14 (+)
MIN = 0.
* P 4013 SET DEGERI 40— - — = = e L T 10,15(»
MAX = 0. ’
* B yatay eksen 20 - - - - - = R—— -
boyunca degisir. 16 ()
0 = |
0 %100 B
4014 |GERI BESLE SECIM 1...13

PID kontrol cihazinin geri beslemesini (gercek sinyal) tanimlar.

11 = HABERLESME FBK 1 - Sinyal 0158 PID HAB. DEGER1 geri besleme
sinyali saglar.

12 = HABERLESME FBK 2 - Sinyal 0159 PID HAB. DEGERZ2 geri besleme
sinyali saglar.

160 Seri haberlesme




ACH550-01 Kullanim Kilavuzu

Kod

Aciklama Aralik

4016

GERGEK 1 GIRi$ 1...7

Gercgek deger 1 (ACT1) icin kaynak tanimlar.

6 = HABERLESME ACT 1 - ACT1 i¢in sinyal 0158 PID HAB. DEGER1 degerini
kullanir. Deger olgeklenmemistir.

7 = HABERLESME ACT 2 - ACT1 igin sinyal 0159 PID HAB. DEGERZ2 degerini
kullanir. Deger olgeklenmemistir.

4017

GERGEK 2 GIRIS 1...7

Gergek deger 2 (ACT2) icin kaynak tanimlar.

6 = HABERLESME ACT 1 - ACTZ2 i¢in sinyal 0158 PID HAB. DEGER1 degerini
kullanir. Deger Olgeklenmemigtir.

7 = HABERLESME ACT 2 - ACT2 igin sinyal 0159 PID HAB. DEGERZ2 degerini
kullanir. Deger olgeklenmemistir.

Kod

Aciklama Aralik

4110,
4114,
4116,
4117

Bu parametreler, PID parametre seti 2'ye aittir. Calisma mantidi set 1
parametreleri 4010, 4014, 4016 ve 4017 ile benzerdir.

Seri haberlesme 161




ACH550-01 Kullanim Kilavuzu

Hata isletimi

ACH550, tum hatalari anlasilir bir sekilde metin ve hata
numarasini kontrol panelinde (operator tus takimi)
goruntuleyerek bildirir. Bkz. bolum Diagnostik ve bakim bilgileri.
Ek olarak, 0401, 0412 ve 0413 parametrelerinde gosterilen her
hata ismine bir hata kodu atanir. Fieldbus'a 6zgu hata kodu,
DRIVECOM spesifikasyonuna gore onaltil sistemde bir deger
olarak gosterilir. TUm fieldbus'larin hata kodu gosterimini
desteklemedigini unutmayin. Asagidaki tablo, her hata adi igin
hata kodlarini tanimlar.

Kontrol panelindeki hata|Siriicu Fieldbus hata kodu
ismi hata kodu

ASIRI AKIM 1 2310h
DC ASIRI GER 2 3210h
SUR ASIR SIC 3 4210h
KISA DEVRE 4 2340h
DC DUSUK GER 6 3220h
Al1 KAYIP 7 8110h
Al2 KAYIP 8 8110h
MOT ASIR SIC 9 4310h
PANEL KAYIP 10 5300h
ID RUN HATA 11 FF84h
MOT SIKISMA 12 7121h
HARICI HATA1 14 9000h
HARICiI HATA2 15 9001h
TOPRAK HATASI 16 2330h
Desteklenmeyen 17 FF6AhN
TERMIK HATA 18 5210h
OPEX LINK 19 7500h
OPEX GUC 20 5414h
AKIM OLCUM 21 2211h
BESLEME FAZI 22 3130h
ASIRI HIZ 24 7310h
SURUCU ID 26 5400h
KONFIG DOSYA 27 630Fh
SERIi 1 HATA 28 7510h
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EFB CON FILE 29 6306h
FORCE TRIP 30 FFO0h
EFB 1 31 FF92h
EFB 2 32 FFO3h
EFB 3 33 FF94h
MOTOR FAZ 34 FF56h
CIKIS KABLO 35 FF95h
UYUMSUZ SW 36 630Fh
CB SICAKLIK 37 4110h
KULLAN YUK EGRISi 38 FF6Bh
SERF CORRUPT 101 FF55h
SERF MACRO 103 FF55h
DSP T1 OVERLOAD 201 6100h
DSP T2 OVERLOAD 202 6100h
DSP T3 OVERLOAD 203 6100h
DSP STACK HATA 204 6100h
CB ID HATA 206 5000h
EFB LOAD HATA 207 6100h
PAR HZRPM 1000 6320h
PAR PFAREFNG 1001 6320h
PAR Al OLCEK 1003 6320h
PAR AO OLCEK 1004 6320h
PAR PCU 2 1005 6320h
PAR HAR ROLE 1006 6320h
PAR FBUS KAY 1007 6320h
PAR PFA MODE 1008 6320h
PAR PCU 1 1009 6320h
PAR PFA & OVERRIDE 1010 6320h
PAR OVERRIDE 1011 6320h
PAR PFA 10 1 1012 6320h
PAR PFA 10 2 1013 6320h
PAR PFA 10 3 1014 6320h
Kullaniimiyor 1015 6320h
PAR KUL. YUK EGRISI 1016 6320h

Seri haberlesme

163



ACH550-01 Kullanim Kilavuzu

164 Seri haberlesme



ACH550-01 Kullanim Kilavuzu

Parametrelerin listesi ve tanimlari

Bu bolumun igindekiler

Bu bolim, onceden tanimlanmis uygulama makrolarinin
parametrelerinin listesini ve ACH550'Un parametrelerinin
tanimlarini igerir.

Parametre gruplari
Parametreler, asagidaki gibi gruplanir:

Grup 99: BASLAMA VERILERI - Siirticlyu ayarlamak ve
motor bilgilerini girmek igin gerekli verileri tanimlar.

Grup 01: CALISMA VERILERI - Gergek sinyalleri dahil olmak
Uzere, isletim verilerini icerir.

Grup 03: FB GERCEK SINYAL - Fieldbus haberlesmesini
izler.

Grup 04: HATA TARIHCESI - Surtcu tarafindan rapor edilen
hata tarihcesini saklar.

Grup 10: START/STOP/YON -Start, stop ve yon
degisikliklerini secilir kilan komutlar icin harici kontrol yerlerini
tanimlar. Yonu kilitler veya yon denetimini segilir kilar.

Grup 11: REF YERI SECIMI- Siirticiiniin komut kaynaklari
arasinda nasil segim yaptigini tanimlar.

Grup 12: SABIT HIZLAR - Bir sabit hiz seti tanimlar.

Grup 13: ANALOG GIRISLER - Analog girisler icin limitler ve
filtrelemeyi tanimlar.

Grup 14: ROLE CIKISLARI - Réle cikislarini etkinlestiren
kosullari tanimlar.

Grup 15: ANALOG CIKISLAR - Surucunun analog giriglerini
tanimlar.

Grup 16: SISTEM KONTROLLERI - Sistem seviyesi kilitlerini,
ilk duruma getirme ve etkinlegtirmeyi tanimlar.

Grup 17: OVERRIDE - Gegersiz kilmay!i etkinlestirme/devre
dis1 birakmayi, gegersiz kilma aktivasyon sinyalini, gegersiz
kilma hiz/frekansini ve sifreyi tanimlar.

Grup 20: LIMITLER - Motoru tahrik etmek icin izlenmesi
gereken minimum ve maksimum limitleri tanimlar.
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* Grup 21: START/STOP - Motorun nasil start ve stop ettigini
tanimlar.

* Grup 22: HIZ/YAV RAMPALAR - Hizlanmayi ve yavaslamayi
denetleyen rampalari tanimlar.

* Grup 23: HIZ KONTROL - Hiz kontrolu degiskenlerini
tanimlar.

«  Grup 25: KRITIK HIZLAR - Kritik hizlari veya hiz araliklarini
tanimlar.

* Grup 26: MOTOR KONTROL - Motor kontrol degiskenlerini
tanimlar.

* Grup 29: BAKIM TRIGGER - Kullanim seviyelerini ve
tetikleme noktalarini tanimlar.

«  Grup 30: HATA FONKSIYONLARI - Hatalar ve yanitlari
tanimlar.

«  Grup 31: OTOMATIK RESET - Otomatik reset kosullarini
tanimlar.

«  Grup 32: DENETIM - Sinyallerin denetimini tanimlar.

«  Grup 33: BILGI - Yazihm bilgilerini igerir.

*  Grup 34: PANEL AYARLARI - Kontrol paneli ekraninin
igerigini tanimlar.

«  Grup 35: MOTOR IS OLCUMU - Motorun asinma
Isinmasinin algilanmasini ve rapor edilmesini tanimlar.

«  Grup 36: ZAMANSAL FONKSIYON - Zamana bagli
fonksiyonlari tanimlar.

«  Grup 37: KULLAN YUK EGRISI - Kullanici tarafindan
ayarlanabilen yuk egrilerini tanimlar.

* Grup 40: PROSES PID SET 1 - Surucu icin bir proses PID
kontrolu igletim modu tanimlar.

* Grup 41: PROSES PID SET 2 - Surucu icin bir proses PID
kontrolu igletim modu tanimlar.

« Grup 42: HARICI/ AYAR PID - External PID parametrelerini
tanimlar.

«  Grup 45: ENERJI TASARRUF - Enerji tasarrufu hesaplama
ve optimizasyonunun ayarlanmasini tanimlar.

« Grup 51: HARICI HABER MODUL - Harici fieldbus
haberlesme modull (FBA) ayar degiskenlerini tanimlar.

* Grup 52: PANEL HABERLESME - Panel haberlegsmesi igin
ayar degiskenlerini tanimlar.

* Grup 53: EFB PROTOKOL - Dahili fieldbus haberlesme
protokolu igcin ayar degiskenlerini tanimlar.
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«  Grup 64: YUK ANALIZORU - Misterinin siirecini analiz
etmek ve surucu ve motoru boyutlandirmak igin yuk
analizorunu tanimlar

* Grup 81: PFA KONTROL - Pompa ve fanin degismeli modda
kullaniimasini tanimlar.

«  Grup 98: OPSIYONLAR - Suriicii seceneklerini konfigiire
eder.
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Grup 99: BASLAMA VERILERI

Asagidaki iglemler icin gereken 6zel devreye alma verileri bu
grupta tanimlanir:

« sUrucunun ayarlanmasi

« motor bilgilerinin girilmesi

Kod |Ac¢iklama Aralik
9901 |DIL SEGIMi 0...16
Gosterge dilini seger.
0 = ENGLISH 1 = ENGLISH (AM) 2 = DEUTSCH 3 = ITALIANO
4 = ESPANOL 5 = PORTUGUES 6 = NEDERLANDS 7 = FRANCAIS
8 = DANSK 9 = suowml 10 = SVENSKA 11 = RUSSKI
12 = POLSKI 13 = TURKCE 14 = CZECH 15 = MAGYAR
9902 UYGULAMA MAKROSU 1...14,0...-4

Bir uygulama makrosu secger veya bir parametre setini yukler veya
kaydeder. Uygulama makrolari, ACH550'yi belirli bir uygulama igin
konfiglre etmek amaciyla parametreleri otomatik olarak dizenler.

1 = HVAC HZRDEGR 2 = BESLEME FANI 3 = DONUS FANI 4 = CLNG TWR FAN
5 = KONDENSER 6 = BOOSTER POMP 7 = POMPA ALTERN 8 = INTERNAL
TIMER 9 = INTERNAL TIMER WITH CONSTANT SPEEDS 10 = FLOATING POINT
11 = DUAL SETPOINT PID 12 = DUAL SETPOINT PID WITH CONSTANT SPEEDS
13 = E-BYPASS 14 = MAN KONTROL 31 = YUK FD SET 0 = KULLAN1 YUKL -
1 = KULLANT SAKL -2 = KULLAN2 YUKL -3 = KULLAN2 SAKL -4 = OR SET YUK
1...14 - Bir uygulama makrosu seger.

31 = YUK FD SET - Karsidan yuklenen FlashDrop dosyasiyla tanimlanan
FlashDrop parametre degerlerini etkinlestirir. Parametre gorunumu,
1611 PARAMETE GORUN parametresi tarafindan belirlenir.

* FlashDrop, parametrelerin glicun kesik oldugu suruculere hizl bir
sekilde kopyalanmasi igin opsiyonel bir cihazdir. FlashDrop
parametre listesinin kolayca 6zellestiriimesini saglar, érnegin segili
parametreler gizlenebilir. Daha fazla bilgi icin bkz. MFDT-01
FlashDrop Kullanim Kilavuzu (3AFE68591074 [Ingilizce]).

-1 = KULLAN 1 SAKL, -3 = KULLAN 2 SAKL - Daha sonra kullanmak i¢in bir
kullanici parametre setini kaydeder. _
* Her set, Grup 99: BASLAMA VERILERI ve motor tanimlama

calismasinin sonuglari dahil olmak Uzere parametre ayarlarini igerir.
0 = KULLAN 1 YUKL, -2 = KULLAN 2 YUKL - Bir kullanici parametre setini
yeniden kullanima alir.

-4 = OR SET YUK - Gegersiz kilma parametre setini manuel olarak yukler.
* Gegersiz kilma parametre seti Grup 17: OVERRIDE tarafindan
belirlenir.
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Kod |Aciklama Aralik

9904 IMOTOR KONTRL MOD 1=VEKTOR:HIZ,
3=SKALER:FREK

Motor kontrol modunu secer.
1 = VEKTOR:HIZ - sensorsuz vektor kontrol modu

* Referans 1, rpm cinsinden hiz referansidir.

* Referans 2, % cinsinden hiz referansidir (%100 maksimum mutlak
hiz olup 2002 MAXIMUM HIZ parametresinin degerine veya mutlak
degerinin maksimum hizdan yuksek olmasi durumunda 2001
MINIMUM HIz parametresinin dederine esittir).

3 = SKALER: FREK - skaler kontrol modu
» Referans 1, Hz cinsinden frekans referansidir.

* Referans 2, % cinsinden frekans referansidir (%100 maksimum
mutlak frekans olup 2008 MAX FREKANS parametresinin degerine
veya mutlak degerinin maksimum frekanstan yiksek olmasi
durumunda 2007 MIN FREKANS parametresinin degerine egittir).

9905 IMOTOR NOM GER 200...600 V

Nominal motor gerilimini tanimlar.

* Motor gug¢ plakasindaki degere esit olmalidir.

* Motora beslenecek maksimum surtcu ¢ikig gerilimini ayarlar..

* ACH550, motoru giris besleme geriliminden daha yuksek bir gerilimle

besleyemez.
Cikis gerilimi
A
P 9905 — — —

|

|

| Cikis

frekansi
: >
P 9907
9906 MOTOR NOM CURR tipe gore degisir

Nominal motor akimini tanimlar.
* Motor gu¢ plakasindaki degere esit olmalidir.
* Izin verilen aralik: (0,2...2,0) - Iy (Iy sUrucu akimi degeridir).

9907 IMOTOR NOM FREK 10,0...500 Hz

Nominal motor frekansini tanimlar.

* Aralik: 10...500 Hz (tipik olarak 50 veya 60 Hz)

» Cikis geriliminin MOTOR NOM GER'e esit oldugu frekansi ayarlar.

» Alan zayiflama noktasi = Nom frek - Besleme Ger. / Mot Nom Ger

9908 IMOTOR NOM HIZ 50...30000 rpm

Nominal motor hizini tanimlar.
* Motor glg¢ plakasindaki degere esit olmalidir.
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Kod

Aciklama Aralik

9909

MOTOR NOM GUC tipe gore degisir
Nominal motor gucunu tanimlar.
» Motor gug plakasindaki degere esit olmalidir.

9910

ID RUN 0=OFF/ID MIK,
1=ON
Bu parametre, Motor Id Run adi verilen bir otomatik kalibrasyon islemini
kontrol eder. Bu iglem sirasinda surucu, 6zelliklerini tespit etmek icin
motoru ¢alistirir ve ardindan, bir motor modeli yaratarak kontrolu
optimum hale getirir. Bu motor modeli 0zellikle agagidaki durumlarda
verimli olur:
« Calisma noktasi sifir hiza yakin oldugunda.
» Calisma igin genis bir hiz aralidinda, ol¢iimuas herhangi bir hiz verisi
yokken (6rnegin bir darbeli enkoder yokken), nominal motor
momentinin Uzerinde bir moment arali§i gerektiginde.

Motor Id Run galismasi yapilmazsa, surucu ilk ¢alistirildigl sirada

yarattigi daha az ayrintili bir motor modeli kullanir. Bu, “ilk Calisma” ID

miknatislama modeli, herhangi bir motor parametresi degistikten sonra,

otomatik olarak* guncellenir. Bu modeli guncellemek i¢in surtcu, sifir

hizda 10 — 15 saniye sureyle motoru miknatislar.

* “llk Calisma” modelini olusturmak igcin 9904 = 1 (VEKTOR: HIZ), veya
9904 = 3 (SKALER: FREK) ve 2101 = 3 (SKALER FLYST) veya 5 (FLY +
ASIR MOM) olmalidir.

Not: Motor modelleri dahili parametreler ve kullanici tarafindan
tanimlanan parametrelerle calisir. Surtict bir model yaratirken kullanici
tarafindan tanimlanan parametreleri degistirmez.

0 = OFF/ID MIK - Motor Id Run olusturma prosesini devre disi birakir. (Bir
motor modelinin igleyisini devre disI birakmaz.)

1 = ON - Bir sonraki ¢calistirma komutunda Motor Id Run etkinlestirilir.
Calisma tamamlandiktan sonra bu deger otomatik olarak O olur.

Motor Id Run islemi gerceklestirmek igin:
1. YUkU motordan ayirin (veya yuku sifira yaklastirin).
2. Motor ¢aligmasinin guvenli oldugunu dogrulayin:
» Calisma motoru otomatik olarak ileri yonde calistirir - ileri donus
yonunun guvenli oldugundan emin olun.
» Calisma motoru otomatik olarak nominal hizin %50...80’inde
calistirir - bu hizda galismanin guvenli oldugundan emin olun.
3. Asagidaki parametreleri kontrol edin (fabrika ayarlari degistiriimisse):
* 2001 MINIMUM HIZ < 0
» 2002 MAXIMUM Hiz > motor rampa hizinin %80’i
+ 2003 MAX AKIM > o deg@erinin %100°0.
* Maksimum moment (2014, 2017 ve/veya 2018 numarali
parametreler) > %50.
4. Kontrol panelinde:
* PARAMETRELER seg¢imini yapin.
* Grup 99'u segin.
* 9910 numaral parametreyi secin.
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Kod |Aciklama Aralik
9915 IMOTOR COSFI 0=BELIRLENDI;
0.01...0.97

Nominal motor cos phi (glg¢ faktdrt) degerini tanimlar. Parametre,
Ozellikle yuksek verimlilikteki motorlarla performansi geligtirir.

0 = BELIRLENDI - Surucu, cos phi degerini tahmin yoluyla otomatik olarak
belirler.

0.01...0.97 - Kullanici cos phi olarak kullanilan degeri girebilir.
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Grup 01: CALISMA VERILERI

Bu grupta, gercek sinyaller dahil olmak Uzere surtcu ¢alisma
verileri yer almaktadir. Surucu, élgcumlere veya hesaplamalara
dayanarak gercek sinyaller icin degerleri ayarlar. Bu degerleri siz
ayarlayamazsiniz.

Kod |Aciklama Aralik

0101 |HIZ & YON -30000...30000 rpm
Motorun hesaplanan isaretli devri (rpm). 0101 HIZ&YON parametresinin
mutlak degeri, 0102 hiz parametresinin degeri ile aynidir.

* 0101 HIZ&YON parametresinin degeri, motor ileri ydonde ¢alisiyorsa
pozitiftir.

* 0101 HIZ&YON parametresinin degeri, motor ters ydnde calisiyorsa
negatiftir.

0102 |HIzZ 0...30000 rpm
Motorun hesaplanan devri (rpm)

0103 |CIKIS FREK. 0,0...500,0 Hz
Motora uygulanan frekans (Hz). (Ayrica, fabrikasyon ayari olarak CIKIS
ekraninda gosterilir.)

0104 |AKIM tipe gore degisir
ACHS550 tarafindan dlg¢ller motor akimi. (Ayrica, fabrikasyon ayari
olarak CIKIS ekraninda gosterilir.)

0105 IMOMENT -%200...%200
Cikis momenti. Motor saftinda, nominal motor momentinin yuzdesi (%)
olarak hesaplanan moment degeri.

0106 |GUC tipe gore degisir
kW cinsi Olgtlen motor gucu

0107 |DC BARA GERILiMi 0...2.5- VdN
ACHS550 tarafindan dl¢llen V DC cinsi DC bara gerilimi.

0109 |GIKIS GERILiMi 0...2.0 - VdN
Motora uygulanan gerilim

0110 |[SURUCU SICAKLIGI 0...150 °C
Suruclt sogutma blogunun Celsius cinsinden sicakligi.

0111 |harici REF 1 0...300000 rpm/

0...500 Hz
Harici referans REF1, rpm veya Hz cinsinden — birimler parametre 9904
tarafindan belirlenir.

0112 |harici REF 2 %0...100

(moment i¢in %0...600)
Harici referans, REF2, % cinsinden.
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Kod |Aciklama Aralik
0113 |KONTROL YERI 0=HAND, 1=EXT1,
2=EXT2
Aktif kontrol konumu. Alternatifler sunlardir:
0 = HAND
1 = HARICI1
2 = HARICI2
0114 |CALISMA SURE (R) 0...9999 h

SUrlcindn saat (h) cinsinden toplam calisma suresi
» Parametre ayar modundayken YUKARI ve ASAGI tuglarina ayni
anda basilarak resetlenebilir.

0115 |[KWH SAYAC (R) 0...65535 kWh
Surucunun, kilovat saat cinsi toplam ener;ji tuketimi.

Sayac degeri, 65535'e ulagana kadar toplanir ve bunun ardindan

sayag, yenilenir ve tekrar 0'dan baslar. 5

» Sayag, Parametre ayar modundayken YUKARI ve ASAGI tuslarina
ayni anda basilarak resetlenebilir.

0116 [UYG BLOK CIKISI %0...100
(moment igin %0...600)
Uygulama blogu cikis sinyali. Deger, asagidaki 6gelerden gelir:
* PFA Kontrolu aktifse PFA kontrolu veya
* parametre 0112 EXTERNAL REF 2.
0118 DI 1-3 DURUM 000...111 (0...7 ondalik)
Ug dijital girisin durumu
* Durum bir ikili say sisteminde gosterilir.
1, girigin etkinlestirildigini gosterir.
+ 0, girigin devre disi birakildigini gosterir.

[ [ ]
J L]
7\

DI1 DI2 DI3

0119 DI 4-6 DURUM 000...111 (0...7 ondalik)
Uc dijital girisin durumu
* Bkz. parametre 0118, DI 1-3 DURUM.

0120 |Al1 0...100%
Analog giris 1’'in % cinsinden goreceli degeri
0121 |Al 2 0...100%

Analog giris 2’nin % cinsinden goreceli degeri
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Kod |Aciklama Aralik
0122 RO 1-3 DURUM 0...111 (0...7 ondalik)
Ug rdle cikisinin durumu
» 1, roleye eneriji verildigini gosterir.
* 0, roleye verilen enerjinin kesildigini gosterir.
ROLE 1 DURUMU
ROLE 2 DURUMU
ROLE 3 DURUMU
0123 RO 4-6 DURUM 0...111 (0...7 ondalik)
Ug réle gikisinin durumu. Bkz. parametre 0122.
0124 AO 1 0...20 mA
Analog ¢ikis 1'in miliamper cinsinden degeri
0125 |AO 2 0...20 mA
Analog ¢ikis 2'nin miliamper cinsinden degeri
0126 |PID 1 CIKIS -%1000...1000
Proses PID (PID1) kontroldr ¢ikisinin % cinsi degeri
0127 |PID 2 CIKIS -%100...100
Harici PID (PID2) kontroldr ¢ikisinin % cinsi degeri
0128 [PID 1 SET DEGERI birim ve olgek par.
4006/4106 ve 4007/4107
PID1 kontrolor set degeri sinyali tarafindan tanimlanir
 Birimler ve 6lgek PID parametreleri tarafindan tanimlanir
0129 |PID 2 SET DEGERI birim ve dlcek par. 4206
ve 4207 tarafindan tanml
PID2 kontrolor set degeri sinyali tarafindan tanimlanmigtir.
 Birimler ve dlgek PID parametreleri tarafindan tanimlanir
0130 |PID 1 GERIBES birim ve olgek par.
4006/4106 ve 4007/4107
PID1 kontrolor geri besleme sinyali tarafindan tanimlanir
 Birimler ve dlgek PID parametreleri tarafindan tanimlanir
0131 |PID2 GERIBES birim ve olcek par.
ve 4207 tarafindan tanml
PID2 kontrolor geri besleme sinyali tarafindan tanimlanir
 Birimler ve 6lgek PID parametreleri tarafindan tanimlanir
0132 |PID 1 SAPMA birim ve olgek par.
4006/4106 ve 4007/4107
PID1 kontroloru tarafindan tanimlanir

referans degeri ve gercek deger arasindaki fark

 Birimler ve dlgek PID parametreleri tarafindan tanimlanir
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Kod [Aciklama Aralik
0133 |PID 2 SAPMA birim ve dlgek par.
ve 4207 tarafindan tanml
PID2 kontrol referans degeri ile gergek deder arasindaki fark.
» Birimler ve dlcek PID parametreleri tarafindan tanimlanir

0134 HAB RO WORD 0...65535
Seri hat Uzerinden yazilabilen bos veri alani.

* Role ¢ikis kontrolu igin kullanilir
* Bkz. parametre 1401.

0135 |HAB DEGERI 1 -32768...+32767
Seri hat lGzerinden yazilabilen bos veri alani.

0136 HAB DEGERI 2 -32768...+32767
Seri hat Uzerinden yazilabilen bos veri alani.

0137 |PROCESS DEGIS 1 -

Proses degiskeni 1

* Grup 34: PANEL AYARLARI'ndaki parametreler tarafindan tanimlanir
0138 |PROCESS DEGIS 2 -

Proses degiskeni 2

* Grup 34: PANEL AYARLARI'ndaki parametreler tarafindan tanimlanir
0139 |PROCESS DEGIS 3 -

Proses degiskeni 3

* Grup 34: PANEL AYARLARI'ndaki parametreler tarafindan tanimlanir

0140 |CALISMA SURESI 0.00...499.99 kh
Surdcunun bin saat cinsinden toplam ¢alisma suresi (kh).

* Resetlenemez.

0141 IMWH SAYAGC 0...65535 MWh
Surucunun megavat saat cinsi toplam enerji tuketimi.

* Resetlenemez.

0142 [TUR SAYACI 0...65535 Mrev
Motorun milyon devir cinsinden toplam devri. 3
» Parametre ayar modundayken YUKARI ve ASAGI tuglarina ayni

anda basilarak resetlenebilir.

0143 |[SURUCU CAL ZAM H 0...65535 gun
Sdrucindn, gun olarak agik kaldigi toplam sdre.

* Resetlenemez.

0144 |SURUCU CAL ZAM L 00.00.00...23:59:58
Surtcunun 2 saniyelik tiklama olarak toplam ¢alisma suresi (30 tiklama
= 60 saniye).

+ ss.dd.ss formatinda goésterilir.
* Resetlenemez.
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Kod

Aciklama Aralik

0145

MOTOR SICAKLIGI -10...200 °C /
0...5000 ohm

Santigrat derece cinsi motor sicaklidi / ohm cinsi PTC direnci.
» Sadece motor sicaklik sensoért ayarlandiginda gecerlidir. Bkz.
parametre 3501.

0150

CB SICAKLIK -20.0...150.0 °C
Surucu kontrol kartinin Santigrat derece cinsinden sicakhgi.

Not: Bazi surtcller, bu 6zelligi desteklemeyen kontrol kartina (OMIO)
sahiptir. Bu suruculer her zaman 25,0 °C sabit degerini gosterir.

0153

MOTOR ISl 0.0...100.0%

Motor sicakliginin yukselmesini tahmin eder. Deger, motor sicakligi
agma seviyesinin yuzdesi olarak tahmini motor termik gerilimine esittir.

0158

PID HAB. DEG 1 -32768...+32767
PID kontroli igin fieldbus'tan alinan veriler (PID1 ve PID2).

0159

PID HAB. DEG 2 -32768...+32767
PID kontrolu igin fieldbus'tan alinan veriler (PID1 ve PID2).

0174

KWS TASARRUF 0.0...999.9 kWh

Yuk beslemeye dogrudan bagli oldugunda kullanilan enerjiye kiyasla

kWh cinsinden tasarruf edilen enerji. Bkz. 293. sayfadaki not.

» Sayag degeri, 999,9'a ulasana kadar toplanir ve bunun ardindan
sayag sifirlanip 0,0'dan baglar ve sinyal 0175'in sayac degeri bir artar.

« Parametre 4509 ENERJI RESET ile resetlenebilir (ayni anda tum ener;ji
hesaplayicilarini resetler).

 Bkz. Grup 45: ENERJI TASARRUF.

0175

MWS TASARRUF 0...65535 MWh

Yuk beslemeye dogrudan bagli oldugunda kullanilan enerjiye kiyasla

MWh cinsinden tasarruf edilen enerji. Bkz. 293. sayfadaki not.

» Sayac degeri, 65535'e ulasana kadar toplanir ve bunun ardindan
sayag, yenilenir ve tekrar O'dan baslar.

« Parametre 4509 ENERJI RESET ile resetlenebilir (ayni anda tum ener;ji
hesaplayicilarini resetler).

« Bkz. Grup 45: ENERJI TASARRUF.
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Kod

Aciklama Aralik

0176

KWS TASARRUF 1 0.0...999.9

Yerel para biriminde tasarruf edilen enerji (tasarruf edilen toplam enerji

1000'e bolundugunde kalan). Bkz. 293. sayfadaki not.

» Tasarruf edilen toplam enerjiyi para birimi cinsinden bulmak igin,
parametre 0177 degerini 1000 ile ¢carpip parametre 0176 dederine
ekleyin.

Ornek:

0176 KWS TASARRUF 1 =123.4

0177 KWS TASARRUF 2 =5

Tasarruf edilen toplam enerji =5 - 1000 + 123,4 = 5123,4 para birimi.

» Sayac degeri, 999,9'a ulasana kadar toplanir ve bunun ardindan
sayag sifirlanip tekrar 0,0'dan baglar ve sinyal 0177'nin saya¢ degeri
bir artar.

» Parametre 4509 ENERJI RESET ile resetlenebilir (ayn1 anda tum enerji
hesaplayicilarini resetler).

* Yerel enerji fiyati, parametre 4502 ENERJI FIYATI ile ayarlanir.

» Bkz. Grup 45: ENERJI TASARRUF.

0177

KWS TASARRUF 2 0...65535

Bin yerel para biriminde tasarruf edilen enerji. Orn. 5 degeri 5000 para
birimi anlamina gelir. Bkz. 293. sayfadaki not.

» Sayag degeri, 65535'e ulasana kadar toplanir (sayag¢ yenilenmez).

» Bkz. parametre 0176 KWS TASARRUF 1.

0178

CO2 TASARRUF 0...6553.5 tn

tn cinsinden karbondioksit emisyonundaki azaltma. Bkz. 293. sayfadaki
not.

» Sayag degeri, 6553,5'e ulasana kadar toplanir (saya¢ yenilenmez).

» Parametre 4509 ENERJI RESET ile resetlenebilir (ayni anda tum enerji
hesaplayicilarini resetler).

CO2 donustlrme faktdrt, parametre 4507 cO2 CARPANI ile ayarlanir.
Bkz. Grup 45: ENERJI TASARRUF.
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Grup 03: FB GERGEK SINYAL

Bu grup, fieldbus haberlegsmesini izler. Ayrica bkz. Seri
haberlesme bolumu.

Kod |Aciklama Aralik
0301 |FB KONTRL WORD 1 -

Fieldbus Komut Word 1'in salt okunur kopyasi

 Fieldbus komutu, surtcltyu bir fieldbus denetleyicisinden kontrol
etmek icin baslica yontemdir. Bu komut iki Komut Word’den olusur.
Komut Word'lerde bulunan ikili kodlanmis yonergeler surucuyu
mevcut durumlar arasinda donusturur.

« Komut Word’leri kullanarak surtcuyu izlemek igin bir dis yer (HARICI1
veya HARICI2) etkin olmali ve haberlesme olarak ayarlanmaldir. (Bkz.
1001 ve 1002 parametreleri.) )

» Kontrol paneli word'i onaltili sayi sisteminde goéruntiler. Ornegin, Bit
0'da tum sifirlar ve bir adet 1, 0001 olarak gorUntulenir. Bit 15'te tim
sifirlar ve bir adet 1, 8000 olarak goruntulenir.

Bit # (0301, FB KONTRL WORD 1 0302, FB KONTRL WORD 2

0 |[STOP FBLOCAL_CTL

1 |START FBLOCAL_REF

2 |GERI START_DISABLE1

3 |LOKAL START_DISABLE2

4 |RESET Rezerve

5 |HARICI2 Rezerve

6 |RUN_DISABLE Rezerve

7 |STPMODE_R Rezerve

8 |STPMODE_EM Rezerve

9 |STPMODE_C Rezerve

10 |RAMP_2 Rezerve

11 |[RAMP_OUT 0 REF_CONST

12 |RAMP_HOLD REF_AVE

13 |RAMP_IN_O LINK_ON

14 |RREQ_LOCALLOC REQ_STARTINH

15 [TORQLIM2 OFF_INTERLOCK
0302 FB KONTRL WORD 2 -

Fieldbus Komut Word 2'nin salt okunur kopyasi

* Bkz. parametre 0301.
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Kod

Aciklama

Aralk

0303

FB DURUM WORD 1

Durum Word’den olusur.

Durum Word 1'in salt okunur kopyasi
» Sdrdcu fieldbus denetleyicisine durum bilgisi génderir. Durum iki

Bit # 0303, FB DURUM WORD 1 0304, FB DURUM WORD 2
0 |HAZIR ALARM
1 |AKTIF NOT
2 |BASLADI DIRLOCK
3 |CALISIYOR LOCALLOCK
4 |ZERO_SPEED CTL_MODE
5 |ACCELERATE Rezerve
6 |DECELERATE Rezerve
7 |AT_SETPOINT CPY_CTL
8 [LIMIT CPY_REF1
9 |DENETIM CPY_REF2
10 |REV_REF REQ_CTL
11 |REV_ACT REQ_REF1
12 |PANEL_LOCAL REQ_REF2
13 |FIELDBUS LOCAL REQ_REF2EXT
14 |EXT2_ACT ACK_STARTINH
15 |HATA ACK_OFF_ILCK

0304

FB DURUM WORD 2

» Bkz. parametre 0303.

Durum Word 2'nin salt okunur kopyasi

Parametrelerin listesi ve tanimlari
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Kod |Aciklama Aralik
0305 |HATA WORD 1 -

Hata Word 1'in salt okunur kopyasi

 Bir hata etkin oldugunda etkin hataya iligkin bit, Hata Word'lerde
belirlenir.

* Her bir hatanin Hata Word'leri iginde ayrilmis bir bit degeri vardir.

* Hatalarin agiklamalari igin bkz. Hata Listeleri, sayfa 371 .

» Kontrol paneli word'i onaltili sayi sisteminde goruntiler. Ornegin, Bit
0'da tum sifirlar ve bir adet 1, 0001 olarak goérUntulenir. Bit 15'te tim
sifirlar ve bir adet 1, 8000 olarak goruntulenir.

Bit # (0305, HATAWORD 1 |0306, HATA WORD 2 (0307, HATA WORD 3
0 |ASIRI AKIM Desteklenmeyen EFB 1
1 |DC ASIRI GER TERMIK HATA EFB 2
2 |SURASIRSIC OPEX LINK EFB 3
3 |KISA DEVRE OPEX GUC UYUMSUZ SW
4 |Rezerve AKIM OLCUM KULLAN YUK EGRISI
5 |DC DUSUK GER BESLEME FAZI Rezerve
6 |Al1 KAYIP Rezerve Rezerve
7 |AlI2 KAYIP ASIRI HIZ Rezerve
8 |MOTOR ASIRI Rezerve Rezerve
ISINMA
9 |PANEL KAYIP SURUCU ID Rezerve
10 |ID RUN HATA KONFIG DOSYA Sistem hatasi
11 |[MOT SIKISMA SERIAL 1 ERR Sistem hatasi
12 |CB SICAKLIK EFB CON DOSYASI [Sistem hatasi
13 |HARICI HATA1 FORCE TRIP Sistem hatasi
14 |HARICI HATA2 MOTOR FAZ Sistem hatasi
15 |TOPRAK HATASI CIKIS KABLO Param. ayari hatasi
0306 HATA WORD 2 -
Hata Word 2'nin salt okunur kopyasi
* Bkz. parametre 0305.
0307 HATA WORD 3 -

Hata Word 3'Un salt okunur kopyasi

» Bkz. parametre 0305.

180 Parametrelerin listesi ve tanimlari




ACH550-01 Kullanim Kilavuzu

Kod |Aciklama Aralik

0308 |ALARM WORD 1 -

alarm word 1'in salt okunur kopyasi

» Bir alarm etkin oldugunda, etkin alarma iligkin bit Alarm Word'lerde
belirlenir.

* Her bir alarmin Alarm Word'ler i¢inde ayrilmis bir bit degeri vardir.

* Alarm word’un tumu ilk durumuna getirilene kadar bitler ayarlanmis
kalir. (Word yerine sifir yazarak resetlenir.)

+ Kontrol paneli word'li onaltili sayi sisteminde gérintiler. Ornegin, Bit
0'da tum sifirlar ve bir adet 1, 0001 olarak goruntulenir. Bit 15'te tUm

sifirlar ve bir adet 1, 8000 olarak goruntulenir.

Bit # |[0308, ALARM WORD 1 0309, ALARM WORD 2
0 |ASIRI AKIM OFF BUTON
1 [YUKSEK VOLT PID UYKU
2 |DUSUK VOLT ID RUN
3 |DIRLOCK OVERRIDE
4 (IO HABERLESME START iZNi 1 KAYIP
5 |Al1 KAYIP START iZNi 2 KAYIP
6 |Al2 KAYIP ACIL STOP ALM
7 |PANEL KAYIP Rezerve
8 |CIHAZ ASIRI ISI ILK START
9 |MOTORISISI Rezerve
10 |Rezerve KULLAN YUK EGRISi
11 |MOT SIKISMA START GECIKMESI
12 |AUTORESET Rezerve
13 |OTODEGISME
14 |PFA I KILIT
15 |Rezerve

0309 |ALARM WORD 2 -

alarm word 2'nin salt okunur kopyasi
* Bkz. parametre 0308.
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Grup 04: HATA TARIHGESI

Bu grup, surucu tarafindan raporlanmis hatalarin en son
gecmisini depolar.

Kod

Aciklama Aralik

0401

SON HATA hata kodlari (kont. pan.
metin olarak goriintiilnr)

0 - Hata gecmisini temizle (panel tGzerinde = KAYIT YOK).

n - Son raporlanan hatanin hata kodu.

» Hata kodu, ad olarak goruntulenir. Hata kodlari ve adlari igin bkz.
bdlim Hata Listeleri, sayfa 371. Bu parametre icin gosterilen hata adi,
adlari hata ekraninda goruntulenen gekilde gosteren hata listesinde
karsilik gelen addan daha kisa olabilir.

0402

HATA ZAMANI 1 tarih gg.aa.yy/ gun
olarak ¢aligsma suresi

Son hatanin meydana geldigi giin. iki sekilde olabilir:

« EQer gergek zamanl saat galisiyorsa, tarih.

» EQer gercek zaman saati kullaniimiyorsa veya ayarlanmadiysa,
acildiktan sonraki gun sayisi.

0403

HATA ZAMANI 2 saat ss.dd.ss

Son hatanin meydana geldigi saat. iki sekilde olabilir:

« EQer gergek zamanl saat galisiyorsa, ss:dd:ss bigiminde gercek
zamanli.

» EQer gercek zaman saati kullaniimiyorsa veya ayarlanmadiysa,
acihistan beri gecen zaman ss:dd:ss bigiminde (0402’de raporlanan
tam gunler cikartilir).

0404

HATA ANI HIZ -
En son hatanin meydana geldigi zamandaki motor hizi (rpm)

0405

HATA ANI FREK -
En son hatanin meydana geldigi zamandaki frekans (Hz)

0406

HATA ANI GER -
En son hatanin meydana geldigi zamandaki DC bara gerilimi (V)

0407

HATA ANI AKIM -
En son hatanin meydana geldigi zamandaki motor akimi (A)

0408

HATA ANI MOMENT -
En son hatanin meydana geldigi zamandaki motor momenti (%)

0409

HATA ANI DURUM -

En son hatanin meydana geldigi zamandaki surtcu durumu (onaltih
sayI sistemiyle kodlu word)
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Kod |Aciklama Aralik

0410 |HATA ANI DI 1-3 000...111 (ikili sayi
sistemi)
En son hatanin meydana geldigi zamandaki dijital girislerin 1...3
durumu

0411 [HATA ANI DI 4-6 000...111 (ikili sayi
sistemi)
En son hatanin meydana geldigi zamandaki dijital girislerin 4...6
durumu

0412 |ONCEKIi HATA 1 par. 0401
ikinci en son hatanin hata kodu. Salt okunur.

0413 |ONCEKI HATA 2 par. 0401
Ugtinct en son hatanin hata kodu. Salt okunur.
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Grup 10: START/STOP/YON

Bu grup:

» start, stop ve yon degisikliklerini secilir kilan komutlar icin
harici kontrol yerlerini (HARICI1 ve HARICI2) tanimlar,

- yénl kilitler veya yén denetimini segilir kilar. iki harici kontrol

konumu arasinda segim yapmak igin, sonraki gruptaki
parametre 1102'yi kullanin.

Kod |Aciklama Aralik

1001 |[HAR1 KOMUTLAR 0...14

Harici kontrol noktasi 1 (HARICI1)'i tanimlar - start, stop ve yon
komutlarinin konfiglrasyonu.

0 = SECILMEDI - Start, stop ve yon komutlari i¢in dig kaynak bulunmaz
1 = DI1 - iki kablolu Start/Stop.

« Start/Stop, DI1 dijital girisi Uzerindendir (DI1 aktif = Start; DI1 devre
disi = Stop).

* Parametre 1003 yonu tanimlar. 1003 = 3 (IKI YONLU) secmek, 1003 =
1 (ILERYI) ile aynidir.

2 = DI1, 2 - iki kablolu Start/Stop, Yon.

« Start/Stop, DI1 dijital girisi Uzerindendir (D11 aktif = Start; DI1 devre
digi = Stop).

* Yon kontrolU [parametre 1003 = 3 (IKI YONLU) gerektirir] dijital girig
DI2 Uzerindendir (DI2 etkin = Geri; DI2 devre disI = ileri).

3 = DI1P, 2P - Ug kablolu Start/Stop

« Start/Stop komutlari yayl butonlar yoluyla (p, “pulse” anlamina gelir)
gergeklestirilir.

« Start normalde dijital giris DI1'e bagl agik bir digmeyle
gerceklestirilir. SUrtcuyu baslatmak i¢in DI2 dijital girigi, DI1'deki
darbe dncesinde etkinlestirilmelidir.

» Coklu Start butonlarini paralel baglayin.

 Stop normalde kapal bir buton yoluyla DI2 dijital girigsine baghdir.

» Coklu Stop butonlarini seri baglayin.

* Parametre 1003 yonu tanimlar. 1003 = 3 (IKI YONLU) secmek, 1003 =
1 (ILERI) ile aynidir.

4 = pI1P, 2P, 3 - Ug kablolu Start/Stop, Yon

« Start/Stop komutlari DI1P, 2P i¢in anlatildigi gibi yayli butonlar
uzerindendir.

* Yon kontroll [gerektirdigi parametre 1003 = 3 (IKI YONLU)] DI3 dijital
girigi Uzerinden gergeklesir.

(D13 etkin = Geri; DI3 devre digI = ileri).
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Kod |Aciklama Aralik

5 =DI1P, 2P, 3P - Basla ileri, Basla Geri ve Dur

« Start ve Yon komutlari es zamanli olarak iki ayri buton yoluyla (p,
“‘pulse” anlamina gelir) verilir.

« Bagla ileri komutu dijital giris DI1'e bagdli normalde agik bir digme
yoluyla verilir. SUrdclyl baglatmak igin, dijital giris DI3, DI1'deKki
darbe sirasinda etkinlestirilmelidir.

* Bagla Geri komutu dijital girig DI2'ye bagli normalde agik bir dugme
yoluyla verilir. SUrtcuyl baglatmak icin DI3 dijital girisi, DI2'deki
vurum oncesinde etkinlestiriimelidir.

» Coklu Start butonlarini paralel baglayin.

« Stop, DI3 dijital girisine bagli normalde kapali bir buton yoluyla verilir.

» Coklu Stop butonlarini seri baglayin.

* Gerektirdigi parametre 1003 = 3 (IKI YONLU).

6 = DI6 - iki kablolu Start/Stop.

« Start/Stop, DI6 dijital girigi Uzerinden gercgeklestirilir (DI6 aktif = Start;
DI6 devre digi = Stop).

» Parametre 1003 yonu tanimlar. 1003 = 3 (IKI YONLU) se¢gmek, 1003 =
1 (ILERI) ile aynidir.

7 = DIB, 5 - Iki kablolu Start/Stop/Yén

« Start/Stop, DI6 dijital girisi Uzerinden gerceklestirilir (DI6 aktif = Start;
DI6 devre digi = Stop).

* YOn denetimi [gerektirdigi parametre 1003 = 3 (IKI YONLU)] DI5 dijital
girigi Uzerinden gergeklesir.

(DI5 etkin = Geri; DI5 devre disi = ileri).
8 = PANEL - kontrol paneli

« Start/Stop ve Yon komutlari HARICI1 etkin oldugunda kontrol paneli
uzerinden verilir.

* Y6n denetimi 1003 = 3 (IKI YONLU) parametresini gerektirir.

9 = DI1F, 2R - Start/Stop/Ydn komutlari DI1 ve DI2 kombinasyonlariyla
verilir

« {leri Start = DI1 aktif ve DI2 devre disi.

* Geri Start = DI1 devre disi ve DI2 aktif.

» Stop = hem DI1 hem de DI2 aktif veya her ikisi de devre disl.

» Gerektirdigi parametre 1003 = 3 (IKI YONLU).

10 = HABERLESME - Start/stop ve yon komutlari i¢in fieldbus Komut

Word'U kaynak olarak atar.

» Komut Word 1'in (parametre 0301) 0,1, 2 Bitleri start/stop ve yon
komutlarini etkinlegtirir.

 Ayrintili talimatlar igin, bkz. fieldbus kullanim kilavuzu.

11 = ZAMANLAYICI 1 - Start/Stop kontroliini ZAMANLAYICI 1'e atar

(Zamanlayici etkin = START; Zamanlayici devre digI = STOP).

* Bkz. Grup 36: ZAMANSAL FONKSIYON.

12...14 = ZAMANLAYICI 2...4 - Start/Stop kontrolUnu ZAMANLAYICI 2...4'e
atar.

* Bkz. ZAMANLAYICI 1.
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Kod |Aciklama Aralik

1002 HAR2 KOMUTLAR 0...14

Harici kontrol noktasi 2 (HARICI2)'yi tanimlar - start, stop ve yon
komutlarinin konfiglrasyonu.

« Bkz. yukarida parametre 1001 HAR1 KOMUTLAR.

1003 [DIRECTION 1...3

Motorun dénls yonunun denetimini tanimlar.

1 = ILERI - DOnus ileri yonde kilitlenmistir.

2 = GERI - Donus geri yonde kilitlenmistir.

3 = IKI YONLU - Her iki donus yonu, komut uyarinca mumkundur.
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Grup 11: REF YERI SECIiMi

Bu grup sunlari tanimlar:

« Surtcunun, komut kaynaklari arasinda nasil se¢im yaptigi
* REF1 ve REF2 igin Ozellikler ve kaynaklar.

REF1
Panel |
: | [PT107
.......................... :REH — | REF1
Panel REF 2 [P1106 CoLl!
—o..17 | _|P1107| . REF2
'PID 10UT P1108|
PRISUT 1o | PANEL
: \ Hand/Auto
-------------------------- Segim
__IHAND |
Panel REF 1 o T —AUTO
Pane _[P1103 :
' DI 1z P1104]'  [P1102
Al Ny P1105 [T harici 1
"HARICI ' |harici 2
PanelRef2 [=oem
| o ] I (e PT106
DI _] Sabit 0..17
AI _ Hiz
: —19
HARICI2
Kod |Aciklama Aralik
1101 |PANEL REF SECiMi 1=REF 1(Hz/rpm),

2=REF 2 (%)
Lokal kontrol modunda kontrol edilen referansi secer.
1 = REF1(Hz/RPM) - Referans tlrd, parametre 9904 MOTOR KONTRL
MOD'a baghdir:
* 9904 = 1 (VEKTOR:HIZ) ise, hiz referansi (rpm)
* 9904 = 3 (SKALER:FREK) ise, frekans referansi (Hz)
2 = REF2(%)
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Kod

Aciklama Aralik

1102

HAR1/HAR2 SEGiMi -6...12

iki harici kontrol yeri HARICI1 veya HARICI2 arasinda sec¢im yapmak igin

kaynak tanimlar. Boylece Start/Stop/Y®6n komutlari ve referans sinyalleri

icin kaynak tanimlar.

0 = HARICI1 - Harici kontrol konumu 1'e seger (harici1).

* HARICI1'in Start/Stop/Yon tanimlari igin, bkz. parametre 1001 HAR1
KOMUTLAR.
* HARICI1'in referans tanimlari icin, bkz. parametre 1103 Rer1 SECIMI.

1 = DI1 - DI1'in durumuna bagh olarak HARICI1 veya HARICI2'ye kontrol
atar DI1 (DI1 etkin = HARICIZ; DI1 devre digl = HARICI1).

2...6 = DI2...DI6 - Segili dijital girisin durumuna bagh olarak HARICI1 veya
HARICI2'ye kontrol atar.

* Bkz. DI1.

7 = HARICI2 - Harici kontrol konumu 2'yi seger (HARICI2).

* HARICI2’nin Start/Stop/Y6n tanimlari igin, bkz. 1002 HAR2 KOMUTLAR
parametresi.
* HARICI2'nin referans tanimlari igin, bkz. parametre 1106 REF2 SECIMI.

8 = HABERLESME - Fieldbus kontrol word'e bagli olarak harici kontrol
konumu HARICI1 veya HARICI2 Uzerinden surucunun denetimini atar.

» Komut Word 1’den (parametre 0301) Bit 5, etkinlestiriimis harici
kontrol konumunu (HARICI1 veya HARICI2) tanimlar.
* Ayrintili talimatlar i¢in, bkz. fieldbus kullanim kilavuzu.

9 = ZAMANLAYICI 1 - Zamanlayicinin durumuna bagl olarak, HARICI1
veya HARICI2'ye kontrol atar (Zamanlayici etkin = HARICIZ;
Zamanlayici devre digI = HARICI1).

* Bkz. Grup 36: ZAMANSAL FONKSIYON.

10...12 = ZAMANLAYICI 2...4 - Zamanlayicinin durumuna bagli olarak,
HARICI1 veya HARICI2'ye kontrol atar..

* Bkz. ZAMANLAYICI 1.

-1 = DI1(INV) - DI1'in durumuna bagl olarak HARICI1 veya HARICI2'ye
kontrol atar (D11 etkin = HARICI1; DI1 devre disl = HARICI2).

-2...-6 = DI2(INV)...DI6(INV) - Segili dijital girisin durumuna bagh olarak,
HARICI1 veya HARICI2'ye kontrol atar.

* Bkz. DIT(INV).
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Kod

Aciklama Aralik

1103

REF1 SELECT 0...17
Harici referans ref1 igin sinyal kaynagi secer.
0 = PANEL - Kontrol panelini referans kaynagi olarak tanimlar.
1 = Al1 - Analog girig 1'i (AI1) referans kaynagdi olarak tanimlar.
2 = AI2 - Analog giris 2'yi (AI2) referans kaynagi olarak tanimlar.
3 = AI1/JoysT - Oyun gubugu isletimi icin konfiglre edilen analog giris 1i
(A1) referans kaynagi olarak tanimlar.
* Minimum giris sinyali sUrtclyU ters ydnde maksimum referansta
calistinir. Parametre 1104°G kullanarak minimum deg@eri tanimlayin.
» Maksimum giris sinyali surtcuyu ileri yonde maksimum referansta
calistinir. Parametre 1105’0 kullanarak maksimum degeri tanimlayin.
* Gerektirdigi parametre 1003 = 3 (IKI YONLU).

&UYARI! Referans araliginin alt degeri timayle geri isletim komutu
verdigi i¢in referans araliginin alt degeri olarak 0 V kullanmayin.
Bunu yaparsaniz ve eger denetim sinyali (0 V giris) kaybolursa,
sonug geri igletimdir. Bunun yerine analog girdinin kaybolup, bir
hatay tetiklemesi ve sUrucuyu durdurmasi nedeniyle asagidaki
duzenegi kullanin.

* 1301 MINIMUM AI1 (1304 MINIMUM AI2) parametresini %20 (2 V veya 4
mA) olarak ayarlayin.

» 3021 AI1 HATA LIMIT parametresini %5 veya Uzerinde bir degere
ayarlayin.

» 3001 AI<MIN FONKSIYON parametresini 1 (HATA) olarak ayarlayin.

EXT REF 1 MAX 4

EXT REF 1 MIN—

- EXT REF 1 MIN—

EXT REF 1 MIN

- EXT REF 1 MIN

Histerezis Tam Olgegin %4 '
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Kod

Aciklama Aralik

4 = AI2/JOYST - Oyun ¢ubugu isletimi icin konfiglre edilen analog giris
2'yi (AI2) referans kaynagi olarak tanimlar.
* Yukaridaki agiklamaya (AI1/JOYST) bakin.

5 = DI3U,4D(R) - Sayisal girdileri hiz referans kaynagi olarak tanimlar
(motor potansiyometre kontrolQ).

* DI3 dijital girigi hizi artirir (U, “yukarn” anlamina gelmektedir).

* DI4 dijital girigi, hizi dugurur (D, “asagi” anlamina gelmektedir).

» Stop komutu referans degerini resetler (R, “reset” anlamina gelir).

» 2205 HIZLANMA RAMP 2 parametresi referans sinyalinin degisim
hizini denetler.

6 = DI3U,4D - Asagidakiler harig, yukaridakiyle (DI3U,4D(R)) aynidir:

» Stop komutu referans degerini resetlemez. Referans degeri
saklanir.

» Surlcl yeniden start edildiginde motor saklanan referans degerine
hizlanir (segilen rampa oraninda).

7 = DISU,6D - Yukaridakiyle (DI3U,4D) aynidir, ancak kullanilan dijital
girigler DI5 ve DIG'dIr.

8 = HABERLESME - Fieldbus’i referans kaynagi olarak tanimlar.

9 = HABERLESME+AI1 - Fieldbus ve analog girig 1 (A1) birlegimini
referans kaynagi olarak tanimlar. Bkz. Analog giris referans
diizeltmesi, sayfa 191.

10 = HABERLESME=*AI1 - Fieldbus ve analog giris 1 (A1) birlegsimini
referans kaynagi olarak tanimlar. Bkz. Analog giris referans
diizeltmesi, sayfa 191.

11 = DI3U, 4D(RNC) - Asagidakiler hari¢, yukaridaki DI3U,4D(R) ile
aynidir:

» Kontrol kaynaginin degistiriimesi (HARICI1'den HARICI2'ye,
HARICI2'den HARICI1'e, LOC'tan REM'e) referansi kopyalamaz.

12 = DI3U,4D(NC) - Asagidakiler harig, yukaridaki DI3U,4D ile aynidir:

» Kontrol kaynaginin degistiriimesi (HARICI1'den HARICI2'ye,
HARICI2'den HARICI1'e, LOC'tan REM'e) referansi kopyalamaz.
» Stop komutu referansi sifir degerine getirir.

13 = DI5U,6D(NC) - Asagidakiler harig, yukaridaki DI3uU,4D ile aynidir:

» Kontrol kaynaginin degistiriimesi (HARICI1'den HARICI2'ye,
HARICI2'den HARICI1'e, LOC'tan REM'e) referansi kopyalamaz.

14 = AI1+AI2 - Analog giris 1 (AI1) ve analog giris 2 (AI2) kombinasyonu
referans kaynagi olarak tanimlar. Bkz. Analog giris referans
dlizeltmesi, sayfa 191.

15 = AI1+AI2 - Analog giris 1 (AI1) ve analog giris 2 (AlI2) kombinasyonu
referans kaynagi olarak tanimlar. Bkz. Analog giris referans
dlizeltmesi, sayfa 191.

16 = AI1-AI2 - Analog giris 1 (A1) ve analog giris 2 (AI2)
kombinasyonunu referans kaynagi olarak tanimlar. Bkz. Analog giris
referans dlizeltmesi, sayfa 191.

17 = AI1/A12 - Analog giris 1 (AI1) ve analog giris 2 (AI2)
kombinasyonunu referans kaynagi olarak tanimlar. Bkz. Analog girig
referans dlizeltmesi, sayfa 191.
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Kod Aralk

20 = TUSTAK.(RNC) - Kontrol panelini referans kaynagi olarak tanimlar.
Stop komutu referans degerini resetler (R, reset anlamina gelir).
Kontrol kaynaginin degistiriimesi (HARICI1'den HARICI2'ye, HARICI2'den
HARICI1'e) referansi kopyalamaz.

21 = TUSTAK.(NC) - Kontrol panelini referans kaynagi olarak tanimlar.
Stop komutu referans degerini resetlemez. Referans degeri saklanir.
Kontrol kaynaginin degistiriimesi (HARICI1'den HARICI2'ye, HARICI2'den
HARICI1'e) referansi kopyalamaz.

Aciklama

Analog giris referans duizeltmesi

9, 10, ve 14...17 parametre degerleri asagidaki tabloda bulunan
formulu kullanir.

Deger ayari |Al referansinin hesaplanmasi
C+B C degeri + (B degeri - %50 referans degeri)
C+*B C degeri - (B degeri / %50 referans degeri)
C-B (C degeri + %50 referans degeri) — B degeri
C/B (C degeri - %50 referans degeri) / B degeri
Burada:

» C = Ana Referans degeri
(=9, 10 degerleri igin HABERLESME ve = 14...17 degerleri igin Al1).
* B = Duzeltme referansi
(=9, 10 degerleri igin AI1 ve = 14...17 degerleri igin AI2).
Ornek: Sekilde 9,10, A
ve 14...17 deger
ayarlari igin referans 100
kaynak egrileri
gosterilmistir, burada: 80~ —

© C=%25. sod - >N\ - _____ A9, 14 (+)
* P 4012 SET DEGERI

MIN = 0. ) 404 - - - - - - — L =T 0,15 ()
* P 4013 SET DEGERI

MAX = 0. 20-|- - - - — = N———=
+ B yatay eksen 16 ()

v s 0 I
boyunca degisir. 0 %100 B
1104 |REF1 MIN 0...500 Hz /
0...30000 rpm

Harici referans 1 igin minimum ayarlar.

* Minimum analog girig sinyali (volt veya amper cinsinden tum sinyalin
yuzdesi olarak) Hz/rpm cinsinden REF1 MIN olarak karsilik gelir.

* 1301 MINIMUM AI1 parametresi veya 1304 MINIMUM AI2 parametresi,

minimum analog giris sinyalini belirler.

* Bu parametreler (referans, analog min ve maksimum ayarlar) ¢ikis

icin Olcek ve ofset ayarlama imkani sunar.
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Kod |Aciklama Aralik
1105 |REF1 MAX 0...500 Hz /
0...30000 rpm

Harici referans 1 igin maksimum ayarlar.

« Maksimum analog giris sinyali (volt veya amper cinsinden tim
sinyalin yuzdesi olarak) Hz/rpm cinsinden REF1 MAX olarak karsilik
gelir.

* 1302 MAXIMUM AI1 parametresi veya 1305 MAXIMUM AI2 parametresi,
maksimum analog girig sinyalini belirler.

A Harici ref

P 1105
(MAKS)

P 1104 | Analog
(MIN) | girig sinyali
- >
P 1301 veya P 1302 veya
P 1304 P 1305
Ext ref
A
P 1104
(MIN) |
|
|
|
|
|
P1105 | _ _ _ _\_ ___ ___\
MAKS
( ) | | Analog
>

P 1301 veya P 1302 veya
P 1304 P 1305  giris sinyali
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Kod

Aciklama Aralik

1106

REF2 SEGiMi 0...17,19...21

Harici referans ref2 icin sinyal kaynagi secer.

0...17 - 1103 REF1 SEGIMI parametresiyle aynidir.

19 = PID1 CIKIS - Referans pid1 c¢ikisindan alinmistir. Bkz. Grup 40:
PROSES PID SET 1 ve Grup 41: PROSES PID SET 2.

20...21 - 1103 REF1 SEGIMI parametresiyle aynidir.

__________

 Eger PFA kullar

19=PID1 REF2 LiMIT

1107

i nildiysa
SECIM | ) AKS (1107, 1108) |, PFA [MOY5
126_‘_1;1 J MIN (1107, 1108)
REF2 MIN 0...100%

(moment igin %0...600)

Harici referans 2 igin minimum ayarlar.

* Minimum analog girig sinyali (volt veya amper olarak) % olarak REF2
MIN degerine karsilik gelir.

* 1301 MINIMUM AI1 parametresi veya 1304 MINIMUM AI2 parametresi,
minimum analog giris sinyalini belirler.

* Bu parametre minimum frekans referansini ayarlar.

* Deger asagidakilerin yuzdesidir:
— maksimum frekans veya hiz
— maksimum proses referansi
— nominal moment.

1108

REF2 MAX %0...100
(moment igin %0...600)

Harici referans 2 igin maksimum ayarlar.

* Maksimum analog giris sinyali (volt veya amper olarak) yuzde
cinsinden REF2 MAX degerine karsilik gelir.

+ 1302 MAXIMUM AI1 parametresi veya 1305 MAXIMUM AI2 parametresi,
maksimum analog girig sinyalini belirler.

* Bu parametre maksimum frekans referansini ayarlar.

* Deger asagidakilerin yuzdesidir:
— maksimum frekans veya hiz
— maksimum proses referansi
— nominal moment.
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Grup 12: SABIT HIZLAR

Bu grup bir dizi sabit hiz tanimlar. Genel olarak:

* 0...500 Hz veya 0...30000 rpm araliginda 7 sabit hiz
programlayabilirsiniz.

» Degerler pozitif olmalidir (sabit hizlar i¢in negatif hiz degeri
bulunmamaktadir.)

» Eger asagidakiler gerceklesirse sabit hiz segimleri yok
sayilir:
- proses PID referansi izlenir, veya
- surtcu lokal kontrol kipindedir, veya

- PFA (Pump and Fan Alternation) aktiftir.

Not: 1208 SABIT HIz 7 parametresi denetim sinyalinin
kaybolmasi durumunda etkinlestirilebilecek s6zde hata hizi
yerine de kullanilir. Bkz. parametre 3001 AI<KMIN FONKSIYONU ve
parametre 3002 PANEL HAB HATASI ve 3018 HAB HATA FONK.

Kod

Aciklama Aralik

1201

SABIT HIZ SEGiMi -14...19

Sabit Hizlari segmek i¢in kullanilan dijital girigleri tanimlar. Giristeki
genel agiklamalara bakiniz.
0 = SECILMEDI - Sabit hiz fonksiyonunu devre digi birakir.
1 = DI1 - dijital girig DI1 ile SABIT HIZ 1'i seger
« Dijital giris aktif = SABIT Hiz 1 aktif.
2...6 = DI2...DI6 - DI2...DI6 dijital girigli SABIT HIz 1'i seger.
* Yukariya bakiniz.
7 =DI1,2 - DI1 ve DI2 kullanimiyla Ug¢ sabit hizdan (1...3) birisini seger.
» Asagida tanimlandidi sekilde (0 = di devre disi, 1 di aktif) iki dijital
girig kullanir:

di1 | di2 |Fonksiyon

0 [Sabit hiz yok

0 |[Sabithiz1(1202)
1

1

Sabit hiz 2 (1203)
Sabit hiz 3 (1204)

» Kontrol sinyali kayboldugunda etkinlestirilebilecek s6zde hata hizi
olarak ayarlanabilir. Bkz. parametre 3001 AI<MIN FONKSIYONU ve

0
1
0
7

parametre 3002 PANEL HAB HATASI.
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Kod

Aciklama Aralik

8 = DI2,3 - DI2 ve DI3 kullanimiyla Ug sabit hizdan (1...3) birisini seger.
* Kod i¢in bkz. (DI1,2).

9 = DI3,4 - DI3 ve DI4 kullanimiyla Ug sabit hizdan (1...3) birisini seger.
* Kod igin bkz. (DI11,2).

10 = DI4,5 - DI4 ve DI5 kullanimiyla Ug¢ sabit hizdan (1...3) birisini secer.
* Kod i¢in bkz. (DI1,2).

11 = DI5,6 - DI5S ve DI6 kullanimiyla Ug¢ sabit hizdan (1...3) birisini secer.
* Kod igin bkz. (DI11,2).

12 =DI1,2,3 - DI1, DI2 ve DI3 kullanimiyla yedi sabit hizdan (1...7) birisini
seger.
* Asagida tanimlandigi sekilde (0 = di devre digi, 1 = di aktif) ug dijital

girig kullanir:

D1 | DI2 | DI3 |Fonksiyon

0 0 0 |Sabit hiz yok

1 0 0 |Sabit hiz 1 (1202)
0 1 0 |Sabit hiz2 (1203)
1 1 0 |Sabit hiz 3 (1204)
0 0 1 |Sabit hiz 4 (1205)
1 0 1 |Sabit hiz 5 (1206)
0 1 1 |Sabit hiz 6 (1207)
1 1 1 |Sabit hiz 7 (1208)

13 = DI3,4,5 - DI3, DI4 ve DIS kullanimiyla yedi sabit hizdan (1...7) birisini
seger.

* Kod i¢in bkz. yukarida (DI1,2,3).

14 = DI4,5,6 - DI4, DI5 ve DI6 kullanimiyla yedi sabit hizdan (1...7) birisini
seger.

* Kod i¢in bkz. yukarida (DI11,2,3).

15...18 = ZAMANLAYICI 1...4 - Ornegdin ZAMANLAYICI 1 (parametre degeri
15 ise = ZAMANLAYICI 1), ZAMANLAYICI 3 (parametre degeri 17 ise =
ZAMANLAYICI 3) vb., durumuna ve sabit hiz moduna baglh olarak SABIT
HIZ 1, sabit hiz 2 veya harici referans secer.

+ Bkz. parametre 1209 ve Grup 36: ZAMANSAL FONKSIYON.

19 = ZAMANLAYICI 1 & 2 - ZAMANLAYICI 1 ve 2'nin ve sabit hiz modunun
durumuna gore bir sabit hiz veya harici referans secer.

« Bkz. parametre 1209 ve Grup 36: ZAMANSAL FONKSIYON.

-1 = DI1(INV) - Dijital giris DI1 ile SABIT HIz 1'i seger
* Ters isletim: Dijital giris devre disI = SABIT HIZ 1 aktif.

-2...- 6 = DI2(INV)...DI6(INV) - Dijital girig ile SABIT HIz 1'i seger.

* Yukariya bakiniz.
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Kod

Aciklama Aralik

-7 = DI1,2(INV) - DI1 ve DI2 kullanimiyla Ug¢ sabit hizdan (1...3) birisini
seger.
* Ters islem, asagida tanimlandigi sekilde (O = di devre disi1, 1 = di
aktif) iki dijital giris kullanir:

DI1
1
0
1
0

-8 = DI2,3
seger.
» Kod i¢in bkz. yukarida (Di1,2(INV)).

-9 = DI3,4(INV) - DI3 ve DI4 kullanimiyla ug¢ sabit hizdan (1...3) birisini
seger.
» Kod i¢in bkz. yukarida (Di1,2(INV)).

-10 = DI4,5(INV) - DI4 ve DI5S kullanimiyla ¢ sabit hizdan (1...3) birisini
seger.
» Kod icin bkz. yukarida (DI1,2(INV)).

-11 = DI5,6(INV) - DI5S ve DI6 kullanimiyla Gg¢ sabit hizdan (1...3) birisini
seger.
* Kod i¢in bkz. yukarida (Di1,2(INV)).

-12 = DI1,2,3(INV) - DI1, DI2 ve DI3 kullanimiyla yedi sabit hizdan (1...7)
birisini secer.
* Ters iglem, asagida tanimlandigi sekilde (O = DI devre disl, 1 = DI

aktif) ag dijital giris kullanir:

Fonksiyon

Sabit hiz yok
Sabit hiz 1 (1202)
Sabit hiz 2 (1203)
Sabit hiz 3 (1204)

O
oo_\_\N

—~

INV) - DI2 ve DI3 kullanimiyla Ug¢ sabit hizdan (1...3) birisini

=

i1 Fonksiyon
Sabit hiz yok
Sabit hiz 1 (1202)
Sabit hiz 2 (1203)
Sabit hiz 3 (1204)
)
)
)

(

(
Sabit hiz 4 (1205

(

(

Sabit hiz 5 (1206
Sabit hiz 6 (1207
Sabit hiz 7 (1208)

-13 = DI3,4,5(INV) - DI3, DI4 ve DI5 kullanimiyla yedi sabit hizdan (1...7)
birisini seger.

* Kod igin bkz. (DI11,2,3(INV)).

-14 = DI4,5,6(INV) - DI4, DI5 ve DI6 kullanimiyla yedi sabit hizdan (1...7)
birisini secer.

* Kod i¢in bkz. (DI1,2,3(INV)).

OO—\_\OO_\_\E'.
N
o
olololo alal Al al =
w

O = O =[O —=|O| -~
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Kod |Aciklama Aralik
1202 [SABIT HIZ 1 0...30000 rpm/
0...500 Hz

Sabit Hiz 1 i¢in deger ayarlar.

 Aralik ve birimler 9904 motor ctrl mode parametresine baglidir.
* 9904 = 1 (VEKTOR: HIZ) ise aralik: 0...30000 rpm

* Aralik: 9904 = 3 (SKALER: FREK) ise aralik: 0...500 Hz.

1203 |SABIT HIZ 2...SABIT HIZ 7 0...30000 rpm /
0...500 Hz

1208 |Her biri, sabit hiz igin bir deger ayarlar.
* Bkz. SABIT HIZ 1.
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Kod |Aciklama Aralik
1209 ZAMANLI MOD SEC 1=HAR/SH1/2/3
2=SH1/2/3/4

Zamanlayicinin etkinlestirdigi sabit hiz modunu tanimlar.
Zamanlayicilar, parametre 1201 = 15...18 (ZAMANLAYICI 1...4) veya 19
(zAMANLAYICI 1 & 2) iken harici referans ve sabit hizlar arasinda gegis
igin kullanilabilir.
1 = HAR/SH1/2/3

» Parametre 1201 = 15...18 (ZAMANLAYICI 1...4) ise, bu ZAMANLAYICI
1...4 devre digiyken bir harici hiz ve aktif oldugunda SABIT Hiz 1'i
secer.

zamanlayc 1...4 |[Fonksiyon
0 Harici referans
1 Sabit hiz 1 (1202)

* Parametre 1201 = 19 (ZzAMANLAYICI 1 & 2) ise aktif bir zamanlayici
yokken harici hizi seger, sadece ZAMANLAYICI 1 aktifken sabit hiz 1'i
secer, sadece ZAMANLAYICI 2 aktifken sabit hiz 2'yi seger ve hem
ZAMANLAYICI 1 hem de ZAMANLAYICI 2 aktifken sabit hiz 3'U secer.

zamanl | zamanl [Fonksiyon
ayici 1 | ayici 2
0 0 Harici referans
1 0 Sabit hiz 1 (1202)
0 1 Sabit hiz 2 (1203)
1 1 Sabit hiz 3 (1204)
2 =sh1/2/3/4

» Parametre 1201 = 15...18 (ZAMANLAYICI 1...4) ise, bu ZAMANLAYICI
1...4 devre digiyken bir sabit hiz ve aktif oldugunda Sabit hiz 2'yi
secer.
zamanlayc 1...4 |[Fonksiyon

0 Sabit hiz 1 (1202)
1 Sabit hiz 2 (1203)

» Parametre 1201 = 19 (zAMANLAYICI 1 & 2) ise aktif bir zamanlayici
yokken SABIT HIz 1'i seger, sadece ZAMANLAYICI 1 aktifken sabit hiz
2'yi secger, sadece ZAMANLAYICI 2 aktifken sabit hiz 3'U seger ve hem
ZAMANLAYICI 1 hem de ZAMANLAYICI 2 aktifken sabit hiz 4'G secer.
zamanl|zamanl|Fonksiyon

ayici 1 |ayici 2
0 0 |Sabithiz1(1202)
1 0 |[Sabit hiz2 (1203)
0 1 Sabit hiz 3 (1204)
1 1 Sabit hiz 4 (1205)
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Grup 13: ANALOG GiRi$LER
Bu grup analog girisler icin limitler ve filtrelemeyi tanimlar.

Kod |Aciklama Aralik

1301 |[MINIMUM A1 %0...100

Analog girigin minimum degerini tanimlar.

» Degeri tum analog sinyal araliginin bir yuzdesi olarak tanimlar.
Asagidaki 6rnege bakiniz.

* Minimum analog girig sinyali 1104 REF1 MIN veya 1107 REF2 MIN'e
karsilik gelir.

* MINIMUM Al, MAXIMUM Al'den daha buyuk olamaz.

* Bu parametreler (referans, analog min. ve maksimum ayarlar) ¢ikis
icin dlgek ve ofset ayarlama imkani sunar.

* Bkz. 1105 parametresi igin sekil.

Ornek. Minimum analog giris degerini 4 mA olarak ayarlamak igin:

* Analog girigi 0...20 mA akim sinyali i¢in konfigure edin.

* Minimum (4 mA) deg@erini (20 mA) =4 mA /20 mA - %100 = %20’nin
tum araliginin bir yuzdesi olarak hesaplayin

1302 [IMAXIMUM Al1 0...100%

Analog girisin maksimum degerini tanimlar.

» Degeri tim analog sinyal araliginin bir ylzdesi olarak tanimlar.

* Maksimum analog giris sinyali 1105 REF1 MAX veya 1108 REF2 MAX'e
karsilik gelir.

* Bkz. 1105 parametresi icin sekil.

1303 |Al1 FILTRE 0...10s

Analog giris 1 (A1) icin filtre zaman sabitini tanimlar.
* Filtrelenen sinyal belirlenen sure igerisinde filtrelenmemig sinyalin
%63 degerine ulagir.

[%] A Filtrelenmemis
/éinyal
100
631~ -1 | \ Filtrelenmig
| sinyal
|
|
— > t
Zaman sabiti
1304 (MINIMUM AI2 %0...100

Analog girigin minimum degerini tanimlar.
* Bkz. yukarida MINIMUM AI1.
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Kod |Aciklama Aralik

1305 [MAXIMUM Al2 %0...100

Analog girisin maksimum degerini tanimlar.
» Bkz. yukarida MAXIMUM AI1.

1306 |FILTER Al2 0..10s

Analog giris 2 (AI2) i¢in filtre zaman sabitini tanimlar.
* Bkz. yukarida A1 FILTRE.
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Grup 14: ROLE CIKISLARI
Bu grup her bir role ¢ikisini etkinlestiren kosulu tanimlar.

Kod |Aciklama Aralik

1401 |ROLE CIKISI 1 0...47

Role 1'i gektirecek olayl ya da durumu, réle ¢ikisi 1’'in ne anlama

geldigini tanimlar.

0 = SECILMEDI - Role kullanilmaz ve enerjisi kesilir.

1 = HAZIR - SUrdcu g¢alismaya hazir oldugunda rdleye enerji verir.
Gerektirdikleri:

* Calisma izni sinyalinin bulunmasi.

* Hicbir hata bulunmamasi.

* Besleme geriliminin aralik dahilinde bulunmasi.
* Acil Stop komutunun agik olmamasi.

2 = GALIS - Surucu galismazken roleye enerji verir.

3 = HATA (-1) - Gug uygulandiginda rdleye enerji verir. Bir hata meydana
geldiginde enerjiyi keser.

4 = HATA - Bir hata aktifken roleye enerji verir.

5 = ALARM - Bir alarm aktifken roleye eneriji verir.

6 = TERS YON - Motor ters yonde donerken roleye enerji verir.

7 = BASLADI - Siirlicli start komutu aldiginda (Calisma Izni sinyali
bulunmasa da) roleye eneriji verir. Surtict stop komutu aldiginda veya
bir hata meydana geldiginde rolenin enerjisi kesilir.

8= DENETIM1 UST - Denetlenen ilk parametre (3201) siniri (3203)
astiginda roleye enerji verir.

* Bkz. Grup 32: DENETIM.

9 = DENETIM1 ALT - Denetlenen ilk parametre (3201) sinirin (3202) altina
dustugunde roleye enerji verir.
* Bkz. Grup 32: DENETIM.

10= DENETIM2 UST - Denetlenen ikinci parametre (3204) siniri (3206)
astiginda roleye eneriji verir.
* Bkz. Grup 32: DENETIM.

11 = DENETIM2 ALT - Denetlenen ikinci parametre (3204) sinirin (3205)
altina dustugunde réleye eneriji verir.
* Bkz. Grup 32: DENETIM.

12= DENETIM3 UST - Denetlenen Gglncu parametre (3207) siniri (3209)
astiginda roleye enerji verir.
* Bkz. Grup 32: DENETIM.

13 = DENETIM3 ALT - Denetlenen uguncu parametre (3207) sinirin
(3208) altina dustugunde réleye enerji verir.

* Bkz. Grup 32: DENETIM.
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Kod |Aciklama Aralik

14 = SET DEGERDE - Cikis frekansi, referans frekansina esit oldugunda
roleye eneriji verir.

15 = HATA (RST) - Surucu hatali durumda oldugunda roleye ener;ji verir
ve programlanmis otomatik reset gecikmesinden sonra resetler.

* Bkz. parametre 3103 GECIKME SURESI.

16 = FLT/ALARM - Hata veya alarm gerceklestiginde roleye eneriji verir.

17 = HARICI KONTR - Harici kontrol secildiginde roleye ener;ji verir.

18 = REF 2 SECIM - HARICI2 secildiginde roleye eneriji verir.

19 = SABIT FREK - Sabit bir hiz segildiginde roleye eneriji verir.

20 = REF KAYIP - Referans veya aktif kontrol konumu kayboldugunda
roleye eneriji verir.

21 = ASIRI AKIM - Asirl akim veya hata meydana geldiginde roleye enerji
verir.

22 = ASIRI GER - Asiri gerilim veya hata meydana geldiginde roleye
enerji verir.

23 = SUR SICAKLIK - Surlcu veya kontrol karti agiri Isinma alarmi veya
hatasi meydana geldiginde roleye eneriji verir.

24 = DUSUK GER - DUsUk gerilim veya hata meydana geldiginde roleye
enerji verir.

25 = A1 KAYIP - Al1 sinyali kayboldugunda roleye ener;ji verir.

26 = AI2 KAYIP - AI2 sinyali kayboldugunda roleye eneriji verir.

27 = MOT SICAKLIGI - Motor asiri iIsinma alarmi verdiginde veya hata
meydana geldiginde roleye ener;ji verir.

28 = SIKISMA - Ani durus alarmi veya hata meydana geldiginde roleye
enerji verir.

30 = PID UYKU - PID uyku fonksiyonu aktifken roleye eneriji verir.

31 = PFA - PFA kontrolinde motora start/stop komutu vermek i¢in roleyi
kullanir (Bkz. Grup 81: PFA KONTROL).

* Bu secgenegi yalniz PFA kontrolu kullanildiginda tercih edin.
» Surdcu ¢alismadiginda segim etkinlestirilir / devre digi birakilir.

32 = OTODEGISME - PFA otomatik degistirme islemi uygulandiginda
roleye eneriji verir.

* Bu sec¢enegi yalnizca PFA kontrolu kullanildiginda tercih edin.

33 = AKI HAZIR - Motor miknatislandiginda ve nominal moment
saglayabildiginde (motor nominal miknatislanmaya ulastiginda)
roleye eneriji verir.

34 = KULLAN MAKR?Z2 - Kullanici Parametre Seti 2 etkinlestirildiginde roleyi
enerjilendirir.
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Kod

Aciklama Aralik

35 = HABERLESME - Fieldbus haberlegsmesi girigsine gore roleyi
enerjilendirir.
* Fieldbus, asagidaki tabloya uygun olarak role role 1...role 6'ya
enerji veren ikili kodu parametre 0134’e yazar.
* 0 = Roleden enerjiyi kes, 1 = Roleye enerji ver.

Par. 0134 | Binary | RO6 |RO5|RO4 | RO3|RO2 | RO1
0 000000 0 0 0 0 0 0
1 000001 0 0 0 0 0 1
2 000010 0 0 0 0 1 0
3 000011 0 0 0 0 1 1
4 000100 0 0 0 1 0 0
63 111111 1 1 1 1 1 1

36 = HABERLESME(-1) - Fieldbus haberlesmesi girisine gore roleyi
enerjilendirir.
* Fieldbus, asagidaki tabloya uygun olarak role role 1...role 6'ya
enerji veren ikili kodu parametre 0134’e yazar.
* 0 = Roleden enerjiyi kes, 1 = Roleye enerji ver.

Par. 0134 | Binary | RO6 |ROS5 | RO4 | RO3 | RO2 | RO1
0 000000 1 1 1 1 1 1
1 000001 1 1 1 1 1 0
2 000010 1 1 1 1 0 1
3 000011 1 1 1 1 0 0
4 000100 1 1 1 0 1 1
63 111111 0 0 0 0 0 0

37 = ZAMANLAYICI 1 - Zamanlayici 1 etkinlegtirildiginde roleye enerji
verir.
* Bkz. Grup 36: ZAMANSAL FONKSIYON.

38...40 = ZAMANLAYICI 2...4 - Zamanlayici 2...4 aktif oldugunda roleye
enerji verir.
* Bkz. zAMANLAYICI 1.

41 = M.TRIG FAN - Sogutma fani sayaci tetiklendiginde roleye ener;ji verir.

42 = M.TRIG REV - Devir sayaci tetiklendiginde roleye eneriji verir.

43 = M.TRIG GAL - Calisma suresi sayaci tetiklendiginde roleyi
enerjilendirir.

44 = M.TRIG MWH - GUg tuketim sayaci tetiklendiginde roleye enerji verir.

45 = OVERRIDE - Gegersiz kilma fonksiyonu etkinlestirildiginde roleye
enerji verir.

46 = START GECIK. - Start gecikmesi aktifken rdleyi enerjilendirir.

47 = KUL YUK EGRI - Kullanici yuk egrisi hatasi veya alarmi olustugunda
roleyi enerjilendirir.
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Kod

Aciklama Aralik

1402

ROLE CIKISI 2 0...47

Role 2'yi gektirecek olayi ya da kosulu, réle ¢ikisi 2'nin ne anlama
geldigini tanimlar.
* Bkz. 1401 ROLE CIKIS 1.

1403

ROLE CIKISI 3 0...47

Role 3'U gektirecek olayi ya da durumu, réle ¢ikisi 3’'n ne anlama
geldigini tanimlar.
* Bkz. 1401 ROLE CIKIS 1.

1404

RO 1 GEKMEGECIK 0...36
Role 1 icin agcma
gecikmesini tanimlar.  Kontrol olayi 4
* Role ¢ikisi 1401,

PFC’ye | |

ayarlandiginda Réle durumu |
acma/kapama |

. . | — —
g:;:lkl?ebﬂ yok 1404 ON DELAY 1405 OFF DELAY

1405

RO 1 DUSME GECIK 0...3600 s

Role 1 igin kapama gecikmesini tanimlar.

* Role ¢ikisi 1401, PFC’ye ayarlandiginda agma/kapama gecikmeleri
yok sayilir.

1406

RO2 GEKME GECIK 0...3600 s

Role 2 igin agma gecikmesini tanimlar.
* Bkz. RO1 GCEKME GECIK.

1407

RO2 DUSME GECIK 0...3600 s

Role 2 igin kapama gecikmesini tanimlar.
» Bkz. RO1 DUSME GECIK.

1408

RO3 GEKME GECIK 0...3600 s

Role 3 igin agma gecikmesini tanimlar.
* Bkz. RO1 GEKME GECIK.

1409

RO3 DUSME GECIK 0...3600 s

Role 3 igin kapama gecikmesini tanimlar.
» Bkz. RO1 DUSME GECIK.

1410

1412

ROLE GIKISI 4...6 0...47

Role 4...6'y1 etkinlestiren olay ya da kosulu, role ¢ikisi 4...6’'nin anlama
geldigini tanimlar.
* Bkz. 1401 ROLE CIKIS 1.

1413

RO4 GEKME GECIK 0...3600 s

Role 4 igin agma gecikmesini tanimlar.
* Bkz. RO1 CEKME GECIK.

1414

RO4 DUSME GECIK 0...3600 s
Role 4 igin kapama gecikmesini tanimlar.

* Bkz. RO1 DUSME GECIK.
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Kod

Aciklama

Aralk

1415

RO5 GEKME GECIK

Roale 5 icin agma gecikmesini tanimlar.
* Bkz. RO1 CEKME GECIK.

0...3600 s

1416

RO5 DUSME GECIK

Role 5 igin kapama gecikmesini tanimlar.
* Bkz. RO1 DUSME GECIK.

0...3600 s

1417

RO6 GEKME GECIK

Role 6 icin agma gecikmesini tanimlar.
* Bkz. RO1 CEKME GECIK.

0...3600 s

1418

RO6 DUSME GECIK
Role 6 icin kapama gecikmesini tanimlar.

* Bkz. RO1 DUSME GECIK.

0...3600 s

Parametrelerin listesi ve tanimlari
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Grup 15: ANALOG CIKISLAR

Bu grup, surtucunun analog (akim sinyali) cikislarini tanimlar.

Surtcunun analog cikiglari ve ozellikleri asagidakiler olabilir:

« herhangi bir Grup 01: CALISMA VERILERI parametresi

* ¢lkig akiminin programlanabilir minimum ve maksimum
degerleri ile sinirli olmasi

» kaynak parametresinin (veya igeriginin) minimum ve
maksimum degerlerini tanimlayarak olgeklenir (ve/veya
tersine cevrilir). Minimum deger iceriginden (parametreler
1502 veya 1508) daha az bir maksimum deger (parametre
1503 veya 1509) tanimlamak tersine ¢evrilmis bir ¢ikti ile
sonuglanir.

 filtrelenmis.

Kod |Aciklama Aralik

1501 |AO1 iGERIK SEG 99...178

Analog c¢ikis AO1 igin igerik tanimlar.

99 = PTC BESLE - PTC turunde sensor icin bir akim kaynagi saglar. Cikis
= 1,6 mA. Bkz. Grup 35: MOTOR ISI OLCUMU.

100 = PT100 BESLE - PTC100 tipi sensoér icin bir akim kaynagi saglar.
Cikis = 9,1 mA. Bkz. Grup 35: MOTOR IS OLCUMU.

101...178 - Grup 01: CALISMA VERILERI dahilindeki bir parametreye
karsilik gelen c¢ikis.

» Deger ile tanimlanmig parametre (6rnegin, deger 102 = parametre
0102)
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Kod |Aciklama Aralik
1502 |AO1 ICERIK MIN -
Minimum deger AAO (mA)
icerigini belirler. P1505/{ - - - - - - - - - — -
* Icerik, parametre P 1511 |
1501 tarafindan |
secilen !
parametredir. :
* Minimum deger |
bir analog c¢ikisa P 1504 / | |
donusturtlecek — p 4519 | ' AO ICERIGI
minimum deger 5150211508 : >
'ge”g'”e P 1503/1509
asvurur. o AO (MA)
* Bu parametreler  p 1505/
(icerik ve gecerli P 1511
minimum ve
maksimum
ayarlar) ¢ikis igin
Olcek ve ofset
ayarlama imkani
sunar. Bkz. sekil. P 1504 /-
P 1510 : l §
) | AO IGERIGI >
' P 1502/1508
P 1503/1509
1503 |AO1 ICERIK MAX -
Maksimum deger igerigini belirler.
* Igerik, parametre 1501 tarafindan secilen parametredir.
* Maksimum deger bir analog ¢ikisa donusturulecek maksimum deger
icerigine basvurur.
1504 (MINIMUM AO1 0,0...20,0 mA
Minimum ¢ikig akimini ayarlar.
1505 [MAXIMUM AO1 0,0...20,0 mA
Maksimum ¢ikis akimini ayarlar.
1506 |FILTER AO1 0,0...10,0 s
ao1 icin filtre zaman sabitini tanimlar.
* Filtrelenen sinyal belirlenen sure igerisinde filtrelenmemis sinyalin
%63 degerine ulasir.
» Bkz. 1303 parametresi igin sekil.
1507 |AO2 ICERIK SEG 99...178
Analog ¢ikis AOZ2 icin igerik tanimlar. Bkz. yukarida AO1 ICERIK SEC.
1508 |AO1 ICERIK MIN -
Minimum deger igerigini belirler. Bkz. yukaridaki AO1 IGCERIK MIN.
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Kod |Aciklama Aralik
1509 |AO2 ICERIK MAX -
Maksimum degder icerigini belirler. Bkz. yukarida AO1 ICERIK MAX.
1510 |[MINIMUM AO2 0...20,0 mA
Minimum c¢ikig akimini ayarlar. Bkz. yukarida MINIMUM AO1.
1511 [MAXIMUM AO2 0...20,0 mA
Maksimum ¢ikis akimini ayarlar. Bkz. yukarida MAXIMUM AO1.
1512 |AO2 FILTRE 0...10,0 s

AO2 icin filtreleme suresi sabitini tanimlar. Bkz. yukarida AO1 FILTRE.
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Grup 16: SISTEM KONTROLLERI

Bu grup bir dizi sistem kilitleme seviyeleri, ilk duruma getirme ve
etkinlestirme tanimlar.

Kod

Aciklama Aralik

1601

GALISMA iZNi -6...7

Calisma izni sinyalinin kaynagini secger. Bkz. 274. sayfadaki sekil.

0 = SECILMEDI - Surtcundn harici Calisma izni sinyali olmaksizin
calismasina imkan saglar.

1 = DI1 - Dijital giris DI1'i Calisma izni sinyali olarak tanimlar.

* Bu dijital giris, Calisma izni igin etkinlestiriimelidir.

* Eger gerilim duser ve dijital girisin etkinligini kaldirirsa, surucu
serbest durusa gececek ve Calisma izni sinyali devam edene dek
baglamayacaktir.

2...6 = DI2...DI6 - Dijital giris DI2...DI6'yi Caligma izni sinyali olarak
tanimlar.

* Bkz. DI1.

7 = HABERLESME - Caligsma izni sinyali igin fieldbus Komut Word kaynak
olarak atanir.

» Komut Word 1’in (parametre 0301) Bit 6’s1 Calisma devre digi
sinyalini etkinlesgtirir.

 Ayrintili talimatlar igin, bkz. fieldbus kullanim kilavuzu.

-1 = DIT(INV) - Tersine gevrilmis dijital giris DI1'i Calisma izni sinyali
olarak tanimlar.

» Calisma izni icin bu dijital giris devre disi birakilmalidir.

» Eger bu dij. girig etkinlestirilirse, surtcu serbest durusa gececek ve
Calisma izni sinyali devam edene dek ¢alismaya baslamayacaktir.

-2...-6 = DI2(INV)...DI6(INV) - Tersine ¢evrilmis dijital giris DI2...DIG'yI

Calisma izni sinyali olarak tanimlar.

* Bkz. DIT(INV).

1602

PARAMETRE KiLiDi 0...2

Kontrol panelinin (operatér tus takimi) parametre degerlerini degistirip

degistiremeyecegini belirler.

» Bu kilit makrolarin gergeklestirdigi par. degisikliklerini sinirlandirmaz.

 Bu kilit fieldbus girdileri tarafindan yazilan parametre degisikliklerini
sinirlandirmaz.

» Bu parametre degeri sadece dogru sifre girildiginde degistirilebilir.
Bkz. parametre 1603 SIFRE.

0 = KILITLI - Parametre deg@erlerini degistirmek i¢in kontrol panelini
kullanamazsiniz.
* Kilit sadece gecerli sifreyi parametre 1603’e girdiginizde agilabilir.

1 = AGIK - Parametre degerlerini degistirmek igin kontrol panelini
kullanabilirsiniz.

2 = KAYDEDILMEDI - parametre degerlerini degistirmek igin kontrol
panelini kullanabilirsiniz, fakat degerler kalici bellekte depolanmaz.
» Degisen parametre degerlerini bellege kaydetmek icin parametre

1607 PARAMETRE HAFIZA'y1 1'e (KAYDET) ayarlayin.
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Kod

Aciklama Aralik

1603

SIFRE 0...65535

Dogru sifreyi girerek parametre kilidini degistirebilirsiniz.

* Bkz. yukarida parametre 1602.

* Kod 358, parametre 1602'nin degerinin bir kez degistiriimesine izin
verir.

» Bu giris otomatik olarak 0’a doner.

1604

HATA RESET SEC -6...8

Hata resetleme sinyali i¢in kaynak secger. Eger hata agmasi sonrasinda

artik hatanin nedeni ortadan kalkmissa, sinyal surucuyu resetler.

0 = PANEL - Kontrol panelini tek hata resetleme kaynagi olarak tanimlar.
 Kontrol paneli ile her zaman hatayi resetlemek mumkundur.

1 = D11 - Dijital girig DI1'i hata resetleme kaynagi olarak tanimlar.
« Dijital girigi etkinlestirmek, surucuyu resetler.

2...6 = DI2...DI6 - Dijital girig DI2...DI6'yI hata resetleme kaynagi olarak
tanimlar.
* Bkz. DI1.

7 = START/STOP - Stop komutunu hata resetleme kaynagi olarak
tanimlar.
* Fieldbus haberlesme start, stop ve yon komutlarini temin ettiginde

bu se¢enegdi kullanmayin.

8 = HABERLESME - Fieldbus hata resetleme kaynagi olarak tanimlanir.
» Komut Word fieldbus haberlesme yoluyla saglanir.
» Komut Word 1’in (parametre 0301) 4 biti sUrtcuyu ilk durumuna

getirir.

-1 = DI1(INV) - Tersine gevrilmis dijital giris DI1'i hata resetleme kaynagi
olarak tanimlar.
« Dijital girigi devre disi1 birakmak surtcuyu resetler.

-2...-6 = DI2(INV)...DI6(INV) - Tersine ¢evrilmig dijital giris DI2...DI6'yI hata
kaynagi olarak tanimlar.

* Bkz. DIT(INV).
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Kod

Aciklama Aralik

1605

KUL PAR SEC DEG -6...6

Kullanici parametre ayarlarini degistirmek igin kullanilacak kontroll

tanimlar.

* Bkz. parametre 9902 UYGULAMA MAKROSU.

* Kullanici Parametre Ayarlari’'ni degistirmek icin strtcu stop
edilmelidir.

* Degisim sirasinda surucu start edilmemelidir.

Not: Herhangi bir parametre ayarini degistirirken veya bir motor
tanimlamasi yaparken Kullanici Parametre Ayarlari'ni her zaman
kaydedin.

» Besleme enerjisi kesilip verildiginde veya Parametre 9902 UYGULAMA
MAKROSU degistirildiginde, surtcu en son saklanan ayarlar yukler.
Kullanici parametre ayarlarinda kaydedilmemig degisiklikler kaybolur.

Not: Bu parametrenin (1605) degeri Kullanici Parametre Ayarlari’'na
dahil edilmemigtir ve Kullanici Parametre Ayarlari degistiginde
degisiklige ugramaz.

Not: Kullanici Parametre Ayari 2'nin segimini denetlemek igin role
cikisini kullanabilirsiniz.

* Bkz. parametre 1401.
0 = SECILMEDI - Kontrol panelini (operator tus takimi) Kullanici
Parametre Ayarlari’ni (parametre 9902’yi kullanarak) degistirmek icin
tek denetim olarak tanimlar.
1 = DI1 - Sayisal girdi DI1'i Kullanici Parametre Ayarlari’ni degistirmek
igin bir kontrol olarak tanimlar.
 Surucu, Kullanici Parametre Seti 1'i dijital girigsin dugsen kenarinda
yukler.

 Sdrdcu, Kullanici Parametre Seti 2'i dijital girisin ylukselen kenarinda
yukler.

» Sadece surucu stop edildiginde Kullanici Parametre seti degisir.

2...6 = DI2...DI6 - Dijital girig DI2...DIG"'y1 Kullanici Parametre Ayarlari’ni
degistirmek icin bir kontrol olarak tanimlar.

* Bkz. DI1.
-1 = DI1(INV) - Tersine gevrilmig dijital giris DI1'i Kullanici Parametre
Ayarlari’'ni degigtirmek icin bir kontrol olarak tanimlar.
 Surdcu, Kullanici Parametre Seti 1'i dijital girisin yUkselen kenarinda
yukler.

« Suracu, Kullanici Parametre Seti 2'yi dijital girisin dusen kenarinda
yukler.

» Sadece surlcu stop edildiginde Kullanici Parametre seti degisir.

-2...-6 = DI2(INV)...DI6(INV) - Tersine g¢evrilmig dijital giris DI2...DIG'yI
Kullanici Parametre Ayarlari’'ni degistirmek icin bir kontrol olarak
tanimlar.

* Bkz. DI1(INV).
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Kod

Aciklama Aralik

1606

LOKAL KiLiT -6...8

HAND modunun kullanimi i¢in kontrolt tanimlar. HAND modu, kontrol

panelinden surucu kontroline imkan saglar.
* LOKAL KILIT etkinlestirildiginde kontrol paneli AUTO modundan

HAND moduna gegemez.

0 = secILMEDI - Kilidi devre digi birakir. Kontrol paneli ile HAND modu
secilebilir ve surucu kontrol edilebilir.

Not: OFF tusu her zaman surtclyu durdurur ve parametre 1606 LOKAL
KILIT degerinden etkilenmez.
OFF tusuna basildiginda LOKAL KILIT aktifse ve surticu AUTO
moddaysa, surici AUTO modda kalir ancak serbest durus yapar ve
kontrol paneli ekraninda 2017 OFF BUTON alarmi goruntilenir. (Bu
alarm yalnizca kontrol panelinde gosterilir; role gikislar tarafindan
belirtiimez.) Surucuyu yeniden baslatmak igin AUTO tusuna basin.

Not: Sirici OFF veya HAND modundaysa ve LOKAL KILIT aktifse
(6rnegin kontrol paneli veya bir dijital giris araciligiyla), striact AUTO
moduna getirilene kadar hala kontrol panelinden kontrol yapilabilir. O
andan itibaren LOKAL KILIT devreye girer ve OFF veya HAND tusuna
basarak AUTO modundan OFF veya HAND moduna gegisi Onler.

1 = D11 - Dijital girig DI1'i lokal kilidi ayarlamak igin kontrol olarak
tanimlar.
« Dijital girig etkinlestirildiginde lokal kontrol kilitlenir.
« Dijital giris devre digi birakildiginda HAND se¢imi etkinlesir.

2...6 = DI2...DI6 -Dijital giris DI2...DIG'y1 yerel kilidi ayarlamak igin bir
kontrol olarak tanimlar.
* Bkz. DI1.

7 = on - Kilidi ayarlar. Kontrol paneli HAND modunu segcemez ve
surtcuyu kontrol edemez.

8 = HABERLESME - Komut Word 1'in (parametre 0301) 14. bitini yerel
kilidi ayarlamak icin bir kontrol olarak tanimlar.
» Komut Word fieldbus haberlesme yoluyla sadlanir.

-1 = DI1(INV) - Tersine ¢evrilmis dijital girig DI1'i lokal kilidi ayarlamak igin
bir kontrol olarak tanimlar.
« Dijital giris devre digi birakildiginda lokal kontrol kilitlenir.
« Dijital giris etkinlestirildiginde HAND segimi etkinlesir.

-2...-6 = DI2(INV)...DI6(INV) - Tersine g¢evrilmig dijital giris DI2...DIB'yI
yerel kilidi ayarlamak icin bir kontrol olarak tanimlar.
* Bkz. DIT(INV).
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Kod

Aciklama Aralik

1607

PARAMETRE HAFIZA 0=YAPILDI, 1=KAYDET

Degistirilen tum parametreleri kalici bellege kaydeder.

» Fieldbus yoluyla degistirilen parametreler otomatik olarak kalici
bellege kaydedilmezler. Kaydetmek i¢in bu parametreyi kullanmaniz
gerekir.

» Eger 1602 PARAMETRE KILIDI = 2 (KAYDEDILMEMIS) ise kontrol
panelinden (operatdr tus takimi) dedistirilen parametreler
kaydedilmezler. Kaydetmek i¢in bu parametreyi kullanmaniz gerekir.

» Eger 1602 PARAMETRE KILIDI = 1 (AGIK) ise, kontrol panelinden
degistirilen parametreler aninda kalici bellege kaydedilir.

0 = YAPILDI - Tum parametreler kaydedildiginde deger otomatik olarak

degisir.
1 = KAYDET... - Degistirilen parametreleri kalici bellege kaydeder.
1608 |START iZNi 1 -6...7

Start izni 1 sinyalinin kaynagini secger. Bkz. 274. sayfadaki sekil.
Not: Start izni fonksiyonu, Calisma izni fonksiyonundan farkhdir.

0 = SECILMEDI - Surucunun harici Start izni sinyali olmaksizin
c¢alismasina imkan saglar.
1 = DI1 - Dijital giris DI1'i Start izni 1 sinyali olarak tanimlar.

* Bu dijital girig, Start izni 1 icin etkinlestiriimelidir.

» Eger gerilim duser ve dijital giris devre digi kalirsa, surlcu serbest
durusa gecgecek ve kontrol paneli ekraninda 2021 numarali alarm
goérintulenecektir. Calisma izni 1 sinyali devam edene kadar surucu
start edilmeyecektir.

2...6 = DI2...DI6 - Dijital girig DI2...DIG'y1 Start izni 1 sinyali olarak
tanimlar.

* Bkz. DI1.

7 = HABERLESME - Fieldbus Komut Word'l Start izni 1 sinyali icin kaynak
olarak atar.

* Komut Word 2'nin (parametre 0302) 2. biti Start devre digi 1 sinyalini
etkinlestirir.

* Ayrintili talimatlar igin, bkz. fieldbus kullanim kilavuzu.

-1 = DI1(INV) - Tersine gevrilmis dijital giris DI1'i Start izni 1 sinyali olarak
tanimlar.
-2...-6 = DI2(INV)...DI6(INV) - Tersine ¢evrilmis dijital giris DI2...DIG'yI

Start izni 1 sinyali olarak tanimlar.

* Bkz. DIT(INV).

Parametrelerin listesi ve tanimlari 213




ACH550-01 Kullanim Kilavuzu

Kod |Aciklama Aralik

Sdriicu start edildi

START/STOP
KOMUTLARI
(Grup 10: START/
STOP/YON)

START izZNi
SINYALI
(parametre
1608 ve1609)

I Réleye eneriji
1 verilmis

Réle
enerjisi
kesilmis

BASLADI

ROLE DURUMU
I (Grup 14: ROLE
| CIKISLARI)

Damper agik !

DAMPER
DURUM

Damper
agillma
suresi

Dampertamamen
acildiginda,
damperin ug
anahtarindan
RUN ENABLE
SIGNAL
(parametre 1601)

A= = === === - -

{ MOTOR
" Hizlanma . Motor i DURUMU
zaman durdurulur
(par 2202)
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Kod |Aciklama Aralik

1609 |START iZNi 2 -6...7
Start izni 2 sinyalinin kaynagini seger.
Not: Start izni fonksiyonu, Calisma izni fonksiyonundan farkhdir.

0 = SECILMEDI - Surucunun harici Start izni sinyali olmaksizin
¢alismasina imkan saglar.
1 = DI1 - Dijital giris DI1'i Start izni 2 sinyali olarak tanimlar.

* Bu dijital girig, Start izni 2 icin etkinlestirilmelidir.

» Eger gerilim duser ve dijital giris devre digi kalirsa, surlcu serbest
durusa gecgecek ve kontrol paneli ekraninda 2022 numarali alarm
gorintllenecektir. Start izni 2 sinyali devam edene kadar surucu
calismayacaktir.

2...6 = DI2...DI6 - Dijital girig DI2...DIG'y1 Start izni 2 sinyali olarak
tanimlar.

* Bkz. DI1.

7 = HABERLESME - Fieldbus Komut Word'l Start izni 2 sinyali icin kaynak
olarak atar.

* Komut Word 2'nin (parametre 0302) 3. biti Start devre digi 2 sinyalini
etkinlestirir.

 Ayrintili talimatlar igin, bkz. fieldbus kullanim kilavuzu.

-1 = DI1(INV) - Tersine gevrilmis dijital giris DI1'i Start izni 2 sinyali olarak
tanimlar.
-2...-6 = di2 (inv)...di6(inv) - Tersine ¢evrilmis dijital giris DI2...DI6 'yI

Start izni 2 sinyali olarak tanimlar.

* Bkz. DIT(INV).

1610 |ALARM GOSTER 0=HAYIR, 1=EVET

Asagidaki alarmlarin gorulup gorulmedigini kontrol eder:
* 2001 ASIRI AKIM

» 2002 YUKSEK GERILIM

» 2003 DUSUK GERILIM

» 2009 CIHAZ ASIRI SICAKLIK

Daha fazla bilgi i¢in, bkz. bolim Alarm listeleri sayfa 381.
0 = HAYIR - Yukaridaki alarmlar gosterilmez.
1 = EVET - Yukaridaki tum alarmlar etkinlestirilir.
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Kod

Aciklama Aralik

1611

PARAMETRE GORUNUMU 0=VARSAYILAN,
1=FLASHDROP

Parametre goriinimiunii, yani hangi parametrelerin gosterildigini
seger.

Not: Bu parametre sadece, opsiyonel FlashDrop cihazindan
etkinlestirildiginde gorulebilir. FlashDrop, parametrelerin gucun kesik
oldugu suruculere hizli bir sekilde kopyalanmasi igin tasarlanmistir.
Parametre listesinin kolayca 6zellestiriimesini saglar, 6rnegin segili
parametreler gizlenebilir. Daha fazla bilgi almak i¢in bkz. MFDT-01
FlashDrop Kullanim Kilavuzu (3AFE68591074 [ingilizce]).

FlashDrop parametre degerleri, parametre 9902'nin 31 (YUK FD SET)

olarak ayarlanmasiyla etkinlestirilir.

0 = HAZIR DEGER - TUm uzun ve kisa parametre listeleri gosterilir.

1 = FLASHDROP - FlashDrop parametre listesi gosterilir. Kisa parametre
listesini icermez. FlashDrop cihazi tarafindan saklanan parametreler
gorulebilir degildir.

1612

FAN KONTROLU 0=0TO,
1=ACIK
Surlcu sogutma fani kontroltiina seger. DC gerilim dalgalanmalarini
azaltmakta kullanilabilir.
0 = oTO — Fan otomatik olarak kontrol edilir (varsayilan).
1 = ACIK — Fan her zaman agik olmaya zorlanir.

1613

FAULT RESET 0=DEFAULT,
1=RESET NOW

Hatalari bir parametreyle resetlemeye izin verir. Stricu parametrelerine
erisimi olan uzaktaki izleme sistemlerinden hatalari resetlemede
kullanilabilir.

0 = DEFAULT — Hata resetlenmez (varsayilan)

1 = RESET NOW — Hatayi resetler.

216

Parametrelerin listesi ve tanimlari




ACH550-01 Kullanim Kilavuzu

Grup 17: OVERRIDE

Bu grup gecgersiz kilma aktivasyon sinyalinin kaynagini, gegersiz
kilma hiz/frekans ve sifresini ve gecersiz kilma isleminin nasil
etkinlestirilecegini ve devre digi birakilacagini tanimlar.

Gecersiz kilma 6zelligi, 6rnegin yangin ¢iktiginda kullanilabilir.

Gecersiz kilma DI etkinlestirildiginde surtcu durur ve 6nceden
ayarlanmig hiz veya frekansi hizlandirir. DI devre disiyken
surtcu durur ve yeniden baslar. Start komutu, Calisma izni ve
Start izni AUTO modunda aktifse, gegersiz kilma modundan
sonra surucu otomatik olarak normal bir sekilde calismaya
devam eder. HAND modundayken, surtct OFF moduna doner.

Gecersiz kilma aktifken:

« Surlcu 6nceden ayarlanmig hizda galisir.

« Surdcu tum tug takimi komutlarini yok sayar.

« Surucu haberlsm. hatlarindan gelen tum komutlari yok sayar.

« Surlcu gecersiz kilma etkinlestirme/devre disi birakma,
Calisma izni ve Start izni hari¢ tum dijital girigleri yok sayar.

« Sdurtcu “2020 oVvERRIDE” alarm mesajini goruntuler.

Asagidaki hatalar yok sayilir:

3 |[SURASIRSIC
6 | DC DUSUK GER
7 | Al KAYIP

8 | A2 KAYIP

9 |MOTASIRSIC
10 | PANEL KAYIP

12 | MOT SIKISMA
14 | HARICI HATA1
15 | HARICI HATA2
18 | TERMIK HATA
21 | AKIM OLCUM
22 | BESLEME FAZI
24 | ASIRIHIZ

28 | SERI 1 HATA

29 | EFB CON FILE
30 | FORCE TRIP

31 |EFB1
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32 |EFB2

33 |EFB3

34 | MOTOR FAZ

37 | CB SICAKLIK

38 | KULLAN YUK EGRISI

1000 | PAR HZRPM

1001 | PAR PFAREFNG

1003 | PAR Al OLCEK

1004 | PAR AO OLCEK

1006 | PAR HAR ROLE

1007 | PAR FBUS KAY

1008 | PAR PFA MODE

1016 | PAR KUL. YUK EGRISI

Gecgersiz kilma modunun devreye alinmasi:

1.

2.

3.

4.
5.

Grup 17 harig, parametreleri tum gruplara gerektigi sekilde
girin.

Gegersiz kilma modunu (P 1701) etkinlestirecek dijital girisi
segin.

Motor kontrol moduna bagli (P 9904) gecersiz kilma modu
(P 1702 veya P 1703) icin frekans veya hiz referansini girin.
Sifreyi girin [P 1704 (358)].

Gegersiz kilma modunu (P 1705) etkinlestirin.

Gecgersiz kilma parametrelerini degistirerek:

1.

w

o

Gecgersiz kilma modu halihazirda aktifse, devre digi birakin:
« Sifreyi girin (P 1704).

» Gegersiz kilma modunu (P 1705) devre disi birakin.
Gerekirse, gecersiz kilma parametre setini (P 9902)
yukleyin.

Grup 17 harig, parametreleri gerektigi sekilde degistirin.
Grup 17'deki parametreleri gerektigi sekilde degistirin:

« Gegersiz kilma modu (P 1701) icin dijital giris.

» Frekans veya hiz referansi (P 1702 veya P 1703).
Sifreyi girin (P 1704).

Gegersiz kilma modunu (P 1705) etkinlestirin. Surlcu,
gecersiz kilma parametre setini, tum parametrelerin yeni
degerleriyle degistirir.
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Kod |Agiklama Aralik

1701 |OVERRIDE SEG -6...6
Gecersiz kilma sinyalinin kaynagini seger.

0 = SEGILMEDI - Gegersiz kilma aktivasyon sinyali secili degildir.

1 = DI1 - Dijital giris DI1'i gegersiz kilma aktivasyon sinyali olarak
tanimlar.
* Bu dijital girig, gegersiz kilma aktivasyon sinyali i¢in

etkinlestirilmelidir.

2...6 = DI2...DI6 - Dijital giris DI2...DIG'y1 gegersiz kilma aktivasyon
sinyali olarak tanimlar.
* Bkz. DI1.

-1 = DIT(INV) - Tersine gevrilmis dijital giris DI1'i gegersiz kilma
aktivasyon sinyali olarak tanimlar.

-2...-6 = DI2(INV)...DI6(INV) - Tersine gevrilmig dijital giris DI2...DIG'yI
Galisma gecersiz kilma aktivasyon sinyali olarak tanimlar.
* Bkz. DI1(INV).

1702 |OVERRIDE FREK 0...500 Hz
Gecersiz kilma iglemi igin dnceden ayarlanmis frekansi tanimlar. Dénasg
yonu parametre 1003 tarafindan tanimlanir.

Not: Motor kontrol modu (parametre 9904) SKALER:FREK (3) ise, bu
degeri ayarlayin.

1703 |OVERRIDE HizZ 0...30,000 rpm
Gegersiz kilma islemi i¢in 6nceden ayarlanmis hizi tanimlar. Dénus
yonu parametre 1003 tarafindan tanimlanir.

Not: Motor kontrol modu (parametre 9904) VEKTOR:HIZ (1) ise, bu dederi
ayarlayin.

1704 |OVERRIDE SiFRE 0...65535
Dogru sifrenin giriimesi, parametre bir adet degisiklik yapiimasi igin
1705'in kilidini agar.

« Parametre 1705'in de@erini degistirmeden dnce sifreyi girin.
» Bkz. parametre 1705.
+ Parola 358'dir.
» Bu giris otomatik olarak sifira doner.
1705 |OVERRIDE ETKINLESTIR 0...2

Gecersiz kilmanin aktif mi yoksa devre digi mi oldugunu seger.

0 = OFF - Gegersiz kilma devre digidir.

1 = ON - Gegersiz kilma aktiftir.

 Etkinlegtirildiginde, surucu tUm parametrelerin degerlerini bir gegersiz
kilma parametre setine (bkz. parametre 9902) kaydeder ve grup 17
parametreleri korunur (parametre 1704 harig). Grup 17'deki diger
parametreleri degistirmek icin, gecersiz kilmanin devre digi
birakilmasi gerekir.

2 = YUK - Kaydedilen gegersiz kilma setini (aktif bir parametre seti
olarak) kullanim igin yUkler.
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Kod

Aciklama Aralik

1706

OVERRIDE YON -6...7

Gegersiz kilma yon sinyalinin kaynagini seger.
0 = ILERI - Gegersiz kilma yonunu ileri olarak belirler.
1 = D11 - Dijital girig DI1'i gegersiz kilma yonu sinyali olarak tanimlar.
« Dijital giris devre digi birakildiginda, yon ileri olarak segilir.
« Dijital giris etkinlestirildiginde, yon geri olarak segilir.
2...6 = DI2...DI6 - Dijital girig DI2...DIG'y1 gegersiz kilma yonu sinyali
olarak tanimlar.
* Bkz. Di1.
7 = GERI - Gegersiz kilma yonunu geri olarak belirler.
-1 = DI1(INV) - Tersine gevrilmis dijital giris DI1'i gecersiz kilma yon(
sinyali olarak tanimlar.
« Dijital giris etkinlestirildiginde, yon ileri olarak segcilir.
« Dijital giris devre digi birakildiginda, yon geri olarak segilir.
-2...-6 = di2 (inv)...di6(inv) - Tersine gevrilmis dijital giris DI2...DIG'yI
Calisma gegersiz kilma aktivasyon sinyali olarak tanimlar.
* Bkz. DIT(INV).

1707

OVERRIDE REF 1=SABIT, 2=PID

Gegersiz kilma referansinin kaynagini seger.

1 = SABIT - Gegersiz kilma islemi igin 6nceden belirlenmis bir frekans
veya devir seger. Frekans degeri parametre 1702 override frek, devir
degeri ise parametre 1703 override hiz ile belirlenir.

2 = PID - Referans PID ¢ikisindan alinir, bkz. grup 40 PROSES PID SET

1.

* Not: PID'yi gecersiz kilma modunda kullanirken asagidaki kosullar
yerine getirilmelidir:

* PID1 set degeri (parametre 4010 SET DEGERI SECIM) ya a1, a2 ya

da dahili olabilir.

» PID1 parametre seti 1 aktif olmalidir (parametre 4027 PID 1 PARAM
SET = SET 1).

* Gegersiz kilma yonu (parametre 1706 OVERRIDE YON) ya O (ILERI),
ya da 7 (GERI) olabilir.
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Grup 20: LIMITLER

Bu grup, motoru surerken izlenmesi gereken minimum ve
maksimum limitleri tanimlar - hiz, frekans, akim, moment, vb.

Kod

Aciklama Aralik

2001

MINIMUM HIZ -30000...30000 rpm

izin verilen minimum hizi (rpm) tanimlar.

» Pozitif (veya sifir) minimum hiz deg@eri, biri pozitif ve biri negatif iki
aralik tanimlar.

* Negatif minimum hiz degeri bir hiz araligi tanimlar.

* Bkz. sekil.
Hiz 2001 degeri < 0
P 2002
izi ilen h hg
0 zin verilen hiz araligi gaman
P 2001
Hiz 2001 degeri >0
P 2002
izin verilen hiz arahig
P 2001
0 gaman
-(P 2001)
izin verilen hiz aralig
-(P 2002)
2002 (MAXIMUM HIzZ 0...30000 rpm
izin verilen maksimum hizi (rpm) tanimlar.
2003 [MAX AKIM surucu tipine baghdir

Surucu tarafindan motora verilen maksimum ¢ikis akimini (A) tanimlar.
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Kod

Aciklama Aralik

2006

DUSUK GER KONTRL 0...2

DC algak gerilim kontrol cihazini agik veya kapali konuma ayarlar. Agik

oldugunda:

» Eger DC bara gerilimi giris enerjisinin kaybolmasi nedeniyle duserse,
dusuk gerilim kontrolori DC bara gerilimini dusuk limitin Uzerinde
tutmak igin motorun hizini azaltir.

* Motor hizi azaldiginda yukun ataleti motorun jenerator modunda
¢alismasini saglar ve bu da surtcunun DC barasinin yuklenmesini
saglayarak dusuk gerilim agmasini onler.

« DC duguk gerilim kontroloru santrifuj veya fan gibi yuksek atalete
sahip sistemler Uzerinde eneriji kesintilerinde ¢alismaya devam
edebilme Ozeligini artirir.

0 = AKTIF DEGIL - Kontroloru devre digi birakir.

1 = AKTIF(ZAMAN) - Kontroloru isletim icin 500 ms zaman siniriyla
etkinlestirir.

2 = AKTIF - Denetleyiciyi igletim i¢cin maksimum zaman siniri ile segilir
kilar.

2007

MINIMUM FREKANS -500...500 Hz

Surtcunun ¢ikig frekansinin minimum limitini tanimlar.

 Pozitif veya sifir minimum hiz degeri, biri pozitif ve biri negatif iKi
aralik tanimlar.

* Negatif minimum hiz de@eri bir hiz arahgi tanimlar.

» Bkz. sekil.
Not: MIN FREKANS < MAX FREKANS olmasini saglayin.
Frekans 2007 degeri < 0
P 2008
izin verilen frekans aralig
0 gaman
P 2007
Frekans 2007 degeri >0
P 2008

izin verilen frekans araligi

P 2007
0 ;aman

-(P 2007)

izin verilen frekans araligi

-(P 2008)
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Kod |Aciklama Aralik

2008 IMAXIMUM FREKANS 0...500 Hz
Surucunun cikis frekansinin maksimum limitini tanimlar.

2013 |[MIN MOMENT SEC -6...7

iki minimum moment limiti (2015 MIN MOMENT 1 ve 2016 MIN MOMENT 2)
arasindaki secimin kontrolunu tanimlar.
0 = MIN MOMENT 1 - 2015 MIN MOMENT 1'i kullanilan minimum limit olarak
seger.
1 = DI1 - Dijital girig DI1'i kullanilan minimum limiti segmek igin bir kontrol
olarak tanimlar.
« Dijital giris etkinlestirildiginde MIN MOMENT 2 degeri segilir.
« Dijital giris devre digi birakildiginda MIN MOMENT 1 degeri segilir.
2...6 = DI2...DI6 - Dijital girig DI2...DI6'y1 kullanilan minimum limiti
secmek icin bir kontrol olarak tanimlar.
* Bkz. DI1.
7 = HABERLESME - Komut Word 1'in (parametre 0301) 15. bitini,
kullanilan minimum siniri segmek igin bir kontrol olarak tanimlar.
» Komut Word fieldbus haberlesme yoluyla saglanir.
-1 = DI1(INV) - Tersine gevrilmigs dijital giris DI1'i kullanilan minimum limiti
secmek icin bir kontrol olarak tanimlar.
« Dijital girig etkinlegtirildiginde MIN MOMENT 1 degeri segilir.
« Dijital giris devre digi birakildiginda MIN MOMENT 2 degeri segilir.
-2...-6 = DI2(INV)...DI6(INV) - Tersine gevrilmig dijital girig DI2...DIG'yI
kullanilan minimum limiti segmek icin bir kontrol olarak tanimlar.
* Bkz. DI1(INV).

2014 IMAX MOMENT SEC -6...7

Iki maksimum moment limiti (2017 MAX MOMENT 1 ve 2018 MAX MOMENT
2) arasindaki segimin kontrolina tanimlar.
0 = MAX MOMENT 1 - 2017 MAX MOMENT 1'i kullanilan maksimum limit
olarak seger.
1 = D11 - Dijital girig DI1'i kullanilan maksimum limiti se¢gmek igin bir
kontrol olarak tanimlar.
« Dijital girig etkinlestirildiginde MAX MOMENT 2 degeri segilir.
« Dijital girig devre digi birakildiginda MAX MOMENT 1 degeri segilir.
2...6 = DI2...DI6 - Dijital girig DI2...DI6'y1 kullanilan maksimum limiti
segmek icin bir kontrol olarak tanimlar.
* Bkz. DI1.
7 = HABERLESME - Komut Word 1'in (parametre 0301) 15. bitini,
kullanilan maksimum siniri segcmek i¢in bir kontrol olarak tanimlar.
» Komut Word fieldbus haberlesme yoluyla saglanir.
-1 = DI1(INV) - Tersine gevrilmig dijital giris DI1'i kullanilan maksimum
limiti segcmek igin bir kontrol olarak tanimlar.
« Dijital girig etkinlestirildiginde MAX MOMENT 1 degeri segilir.
« Dijital giris devre digi birakildiginda MAX MOMENT 2 degeri segilir.
-2...-6 = DI2(INV)...DIG(INV) - Tersine c¢evrilmig dijital girig DI2...DIG'yI
kullanilan maksimum limiti se¢gmek icin bir kontrol olarak tanimlar.
* Bkz. DI1(INV).
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Kod |Aciklama Aralik

2015 |MIN MOMENT 1 -%600,0...0

Moment (%) i¢in birinci minimum limiti ayarlar. Bu deger, motorun
nominal momentinin bir ylzdesidir.

2016 |MIN MOMENT 2 -%600,0...0

Moment (%) igin ikinci minimum limiti ayarlar. Bu deger, motorun
nominal momentinin bir yuzdesidir.

2017 [MAX MOMENT 1 %0...600,0

Moment (%) i¢in birinci maksimum limiti ayarlar. Bu deger, motorun
nominal momentinin bir yUzdesidir.

2018 IMAX MOMENT 2 %0...600,0

Moment (%) igin ikinci maksimum limiti ayarlar. Bu deger, motorun
nominal momentinin bir ylzdesidir.
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Grup 21: START/STOP

Bu grup motorun nasil start ve stop ettigini tarif eder. ACH550
cesitli start ve stop modlarini destekler.

Kod

Aciklama Aralik

2101

START FONKSIYON 1...8

Motor start tipini secger. Gegerli segcenekler, 9904 MOTOR KONTRL MOD
parametresinin degerine baghdir.
1 = OTOMATIK - Otomatik baslatma modunu seger.
* VEKTOR:HIZ modu: Cogu durumda optimum baslatma yontemidir.
Doénen bir eksene hizl start iglevi ve sifir hizda baslatma.
* SKALER:FREK modu: Sifir frekanstan hemen baslatma.
2 = DC MIKNATIS - DC Miknatislama baslatma kipini seger. Segim 8 =
RAMPA ile aynidir.

Not: DC Miknatislama baslatma modu dénen bir motoru ¢alistiramaz.

Not: Surlcu, motor miknatislama tamamlanmamis olsa bile dnceden
ayarlanmis miknatislama suresi (parametre 2103 DC MIKNATIS ZAM)
gectikten sonra baglatilir.

* VEKTOR:HIZ modu: Motoru, 2103 DC MIKNATIS ZAM parametresi
tarafindan belirtilen sure icinde DC akimi kullanarak miknatislar.
Miknatislama suresinin tam ardindan normal kontrole birakilir. Bu
secim en yuksek olasi kirllma momenti garanti eder.

* SKALER: FREK modu: Motoru, 2103 DC MIKNATIS ZAM parametresi
tarafindan belirtilen sure icinde DC akimi kullanarak miknatislar.
Miknatislama suresinin tam ardindan normal kontrole birakilir.

3 = SKALER FLYST - Hizli start modunu seger. yalnizca SKALER:FREK
modu igin gecerlidir.

 SUrdcu dénen bir motoru baslatmak i¢in otomatik olarak dogru ¢ikis
frekansini segecektir. Motor zaten dénlyorsa ve surtict akim
frekansini da dizgun baslatilacaksa yararlidir.

» Cok motorlu sistemlerde kullanilamaz.

4 = MOM BOOST - Otomatik moment ylkseltme modunu seger. yalnizca

SKALER:FREK modu i¢in gegerlidir.

* YUksek kalkis momentli uygulamalarda gerekli olabilir.

* Moment yukseltme yalniz baglatmada uygulanir ve ¢ikis frekansi
20 Hz Gzerine ¢iktiginda veya referans degerine esit oldugunda
sonlanir.

 Baglangigta motor, parametre 2103 DC MIKNATIS zAM yoluyla DC
akimi kullanarak belirlenen sure igerisinde miknatislanir.

* Bkz. parametre 2110 ASIRI MOMENT.

5 = FLY+ASIR MOM - Hizli baglatma ve moment yukseltme kiplerinin her
ikisini de seger. yalnizca SKALER:FREK modu igin gegerlidir.

« ik olarak hizli start gergeklestirilir ve motor miknatislanir. Eger hizin
sifir oldugu tespit edildiyse, moment yukseltme gergeklestirilir.

8 = RAMPA - Sifir frekanstan hemen baslatma.
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Kod

Aciklama Aralik

2102

STOP FONKSIYON 1=COAST, 2=RAMP

Motor stop tipini seger.

1 = SERBEST - Durdurma yontemi olarak motorun gtcunu kesmeyi
secer. Motor serbest durug yapar.

2 = RAMPA - Hiz kesme rampasi kullanimini seger.

* Yavaslama rampasi, 2203 YAVASLAMA RAMP 1 veya 2206 YAVASLAMA
RAMP 2 (hangisi aktifse) tarafindan tanimlanir.

2103

DC MIKNATIS ZAM 0...10s

DC Miknatislama baslatma modu i¢in 6n-miknatislama suresini

tanimlar.

 Start modunu se¢gmek icin parametre 2101’i kullanir.

« Start komutundan sonra slricu burada tanimlanan sire igerisinde
motoru on-miknatislar ve sonra motoru start eder.

« On-miknatislama slresini tam motor miknatislamasina izin verecek
yeterli uzunlukta ayarlar. Cok uzun bir sure motoru asiri derecede
Isitir.

2104

DC TUTMA 0=SEGILMEDI,
2=DC FREN

DC akiminin frenleme igin kullanilip kullaniimadigini secer.
0 = SeCILMEDI - DC akimi isletimini secilemez kilar.
2 = DC FREN - DC enjeksiyon frenlemeyi etkinlestirir.

* Modulasyon durduktan sonra Motor
DC enjeksiyon frenlemeyi hizi
etkinlegtirir.

* Eger 2102 STOP FONKSIYON
parametresi 1 (SERBEST) ise,
start kaldinldiktan sonra fren

|
uygulanir. Ref |
|

DC tutma
—

* Eger 2102 STOP FONKSIYON
parametresi 2 (RAMPA) ise,
rampadan sonra fren JCtutma | "
uygulanir. hizi

N N\

\/

2105

DC TUTMA Hizl 0...360 rpm

DC Tutma igin hizi ayarlar. Parametre 2104 DC TUTMA = 1 (DC TUTMA)
olmasini gerektirir.

2106

DC CURR REF %0...100

DC akim kontrol referansini, 9906 MOTOR NOM AKIM parametresinin bir
yuzdesi olarak tanimlar.

2107

DC FREN ZAMANI 0...250 s

2104 parametresi 2 (DC BRAKING) ise, modulasyon durduktan sonra DC
fren suresini tanimlar.
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Kod

Aciklama Aralik

2108

START ENGELLEME 0=OFF, 1=ON

Start engelleme iglevini acik veya kapali olarak ayarlar. Start engelleme

islevi asagidaki durumlarda (yeni bir start komutu gereklidir) bekleyen

bir start komutunu yok sayar.

 Hata silinir ve sifirlanir. Bu islem manuel olarak kontrol panelinden, I/
O veya seri haberlesme ile yapilabilir veya otomatik olarak
sifirlanabilir (Grup 31: OTOMATIK RESET).

0 = OFF - Baglatmay durdur iglevini devre digi birakir.

1 = ON - Baglatmayi durdur iglevini etkinlestirir.

2109

ACIL STOP SEGiMmi -6...6

Acil stop komutunun kontrolunu tanimlar. Etkinlestirildigi zaman:

 Acil stop komutu, acil stop rampasini (parametre 2208 ACIL YAV
ZAMANI) kullanarak motoru yavaslatir.

» Sdrdcundn tekrar baglatilabilmesi icin harici stop komutu verilmesini
ve Acil stop komutunun kaldiriimasini gerektirir.

0 = SECILMEDI - Dijital girisler yoluyla Acil stop iglevini devre digi birakir.

1 = DI1 - Dijital girig DI1'i Acil stop komutu i¢in bir kontrol olarak tanimlar.
« Dijital giris etkinlestirildiginde bir Acil stop komutu gonderir.
« Dijital girig devre digi birakildiginda Acil stop komutu kaldirilir.

2...6 = DI2...DI6 -Dijital girig DI2...DIG'y1 Acil stop komutu igin bir kontrol
olarak tanimlar.
* Bkz. DI1.

-1 = DI1(INV) - Tersine gevrilmig dijital giris DI1'i Acil stop komutu igin bir
kontrol olarak tanimlar.
« Dijital giris devre digi birakildiginda bir Acil stop komutu gonderilir.
« Dijital girig etkinlestirildiginde Acil stop komutu kaldirilir.

-2...-6 = DI2(INV)...DI6(INV) - Tersine ¢evrilmis dijital giris DI2...DI6'y1 Acil
stop komutu igin bir kontrol olarak tanimlar.
* Bkz. DI1(INV).

2110

MOM BOOST AKIM 0...300%

Momentin yUkseltiimesi sirasinda uygulanan maksimum akimi ayarlar.
» Bkz. parametre 2101 START FONKSIYON.

2113

START GECIKMESI 0.00...60.00 s

Start gecikmesini tanimlar. Start igin gerekli kosullar yerine getirildikten
sonra surucu, gecikme asilana kadar bekler ve ardindan motoru
baslatir. Start gecikmesi tiUm start modlari ile birlikte kullanilabilir.

* START GECIK = sifir ise gecikme devre digi birakilir.

 Start gecikmesi sirasinda, alarm 2028 START GECIK g0sterilir.
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Grup 22: HIZ/YAV RAMPALAR

Bu grup hizlanmayi ve yavaslamayi denetleyen rampalari
tanimlar. Siz bu rampalari biri hizlanma, digeri yavaslama igin
olacak sekilde bir es olarak tanimlayn. iki cift rampa
tanimlayabilir ve dijital giris kullanarak bu ciftlerden birini

secebilirsiniz.
Kod |Aciklama Aralik
2201 |RAMPA 1/2 SECiMi -6...6

Hizlanmal/yavaglama rampalarinin segimi i¢in kontrolu tanimlar.
* Rampalar, biri hizlanma ve digeri yavaslama olmak uzere ¢ift olarak
tanimlanir.
« Rampa tanim parametreleri igin asagiya bakiniz.
0 = SECILMEDI - Sec¢imi devre disi birakir ve ilk rampa gifti kullanilir.
1 = DI1 - Dijital giris DI1'i rampa gifti segimi kontrolu olarak tanimlar.
« Dijital giris etkinlestirildiginde rampa c¢ifti 2 secilir.
« Dijital giris devre digi birakildiginda rampa cifti 1 segilir.
2...6 = DI2...DI6 - Dijital girig DI2...DIG'yI rampa ¢ifti se¢imi kontrolu
olarak tanimlar.
* Bkz. DI1.
7 = HABERLESME - Komut Word 1'in (parametre 0301) 10. bitini rampa
cifti se¢imi kontrolu olarak tanimlar.

+Komut word fieldbus haberlesme yoluyla saglanir.
-1 = DI1(INV) - DI1'i rampa ¢ifti segimi kontrolU olarak tanimlar.

« Dijital giris devre digi birakildiginda rampa ¢ifti 2 segilir.
« Dijital giris etkinlestirildiginde rampa cifti 1 secilir.
-2...-6 = DI2(INV)...DI6(INV) - Tersine gevrilmig dijital giris DI2...DIG'yI
rampa cifti secimi kontrolU olarak tanimlar.
* Bkz. DI1(INV).

2202 HIZLANMA RAMP 1 0,0...1800 s

Rampa c¢ifti 1 igin sifirdan maksimum frekansa hizlanma suresini

ayarlar. Bkz. 2204 parametresi igin seKil.

» Gergek hizlanma suresi ayni zamanda 2204 RAMPA SEKLI 1
parametresine baghdir.

* Bkz. 2008 MAKSIMUM FREKANS.

2203 YAVASLAMA RAMP 1 0,0...1800 s
Rampa c¢ifti 1 icin maksimumdan frekanstan sifira yavaglama suresini
ayarlar.

» Gergek yavaslama slresi ayni zamanda 2204 RAMPA SEKLI 1
parametresine baglidir.
* Bkz. 2008 MAKSIMUM FREKANS.
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Kod |Aciklama Aralik

2204 |RAMPA SEKLI 1 0=LINEAR, 0,1...1000,0 s
Rampa c¢ifti 1 igin hizlandirma/
yavaglama rampasinin seklini seger. MAKS bogrusal
Bkz. sekildeki B. FREK | —

* Maksimum frekansa ulagmak igin
burada ek sure belirtimediyse, |
sekil bir rampa seklinde |
tanimlanmistir. Daha uzun bir sure —>‘<— B (=0)
egrinin her iki ucunda daha
yumusak bir gecis saglar. Sekil bir l > T
|

s-egrisi bigcimini alir.

« ipucu: 1/5, rampa sekil siiresi ve MAKS A S-egrisi |
rampa hizlanma suresi arasinda FREK
uygun bir iligkidir. |

0.0 = LINEER - Rampa cifti 1 icin | |
dogrusal hizlanma/yavaslama |
rampalarini belirler. | ‘

0,1...1000,0 - Rampa cifti 1 igin —»l g -
segrisi hizlanma/yavaglama | LT
rampalarini belirler. - A -

A = 2202 HIZLANMA SURESI
B = 2204 RAMPA SEKLI

2205 |HIZLANMA RAMP 2 0,0...1800 s
Rampa ¢ifti 2 igin sifirdan maksimum frekansa hizlanma suresini
ayarlar.
* Bkz. 2202 HIZLANMA RAMP 1.

2206 |DECELER TIME 2 20,0...1800 s
Rampa ¢ifti 2 icin maksimumdan frekanstan sifira yavaslama siresini
ayarlar.
* Bkz. 2203 YAVASLAMA RAMP 1.

2207 |RAMPA SEKLI 2 0=LINEAR, 0,0...1000,0 s

Rampa c¢ifti 2 icin hizlandirma/yavaglama rampasinin seklini seger.
* Bkz. 2204 RAMPA SEKLI 1.

2208 |ACIL YAVASLAMA SURESI 0,0...1800 s

Acil stop i¢in yavaglama suresini maksimum frekanstan sifira ayarlar.
» Bkz. parametre 2109 ACIL STOP SEGIMI.
» Rampa dogrusaldir.
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Kod

Aciklama Aralik

2209

RAMPA GiRi$ 0 -6...7

Kullanilan yavaslama rampasi ile hizi 0'a zorlamak i¢in kontrol tanimlar
(bkz. parametreler 2203 YAVASLAMA RAMP 1 ve 2206 YAVASLAMA RAMP
2).
0 = SECILMEDI - Segilmedi.
1 = DI1 - Dijital giris DI1'i hiz1 0'a zorlamak igin kontrol olarak tanimlar.
« Dijital girigin etkinlestiriimesi, hizi sifira zorlar ve bunu ardindan hiz
O'da kalrr.
« Dijital girisi devre disi1 birakmak: hiz kontroll normal isletime doner.
2...6 = DI2...DI6 - Dijital girig DI2...DI6'y1 hizi 0'a zorlamak igin kontrol
olarak tanimlar.
* Bkz. DI1.
7 = HABERLESME - Komut Word 1'in 13. bitini
hizi 0'a zorlama kontrolU olarak tanimlar.
*Komut word fieldbus haberlesme yoluyla saglanir.
» Komut Word, 0301 parametresidir.
-1 = DI1(INV) - Ters dijital giris DI1'i, hizi 0'a zorlamak igin kontrol olarak
tanimlar.
« Dijital giris devre digi birakildiginda hiz 0’a zorlanir.
« Dijital girigi etkinlestirmek: hiz kontroll normal isletime doner.
-2...-6 = DI2(INV)...DI6(INV) - Tersine ¢evrilmis dijital giris DI2...DI6'y1 hizi
0'a zorlamak i¢in kontrol olarak tanimlar.
* Bkz. DIT(INV).

230

Parametrelerin listesi ve tanimlari




ACH550-01 Kullanim Kilavuzu

Grup 23: HIZ KONTROL
Bu grup hiz kontrol igletimi igin kullanilan degiskenleri tanimlar.

Kod |Aciklama Aralik

2301 [ORANSAL KAZANG 0,00...200,0

Hiz kontrolu igin goreceli kazanci ayarlar.

* Yuksek degerler hizda salinim meydana getirebilir.

» Sekilde, bir hata adimindan sonra (hata sabit kalir) hiz kontrolérinin
cikisi gosterilmektedir.

Not: Orantili artis1 otomatik olarak ayarlamak i¢in 2305 AUTOTUNE YAP
parametresini kullanabilirsiniz.

Kp = Kazang = 1
T, = Entegral suresi =0
Tp= Turev suresi = 0

% A
Hata degeri

Kontrol cihaz| || Kontrol cihazi gikisi
cikisl = L e = Hata degeri
Kp e |
| t
>
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Kod |Aciklama Aralik

2302 [ENTEGRAL SURE 0...600,00 s

Hiz kontroloru igin entegral suresini ayarlar.

« Entegral suresi, kontrolor ¢ikisinin, hata degeri sabitken degisme
oranini tanimlar.

» Daha kisa entegral suresi, surekli hatalarin daha hizli olarak
duzeltiimesini saglar.

» Entegral suresi ¢ok kisa olursa denetim kararsizlasir.

+ Sekilde, bir hata adimindan sonra (hata sabit kalir) hiz kontrolériinin
cikigi gosterilmektedir.

Not: Entegral sureyi otomatik olarak ayarlamak igin 2305 AUTOTUNE YAP
parametresini kullanabilirsiniz.

Kp = Kazang = 1
T, = Entegral suresi > 0
Tp= Tdrev suresi = 0

o, A Kontrol cihazi gikisi

e = Hata degeri

232 Parametrelerin listesi ve tanimlari




ACH550-01 Kullanim Kilavuzu

Kod |Aciklama Aralik

2303 [TUREV SURE 0...10000 ms

Hiz denetleyicisi i¢in turev suresini ayarlar.

* Turev islemi, kontrolu hata degeri degisimlerine kargi daha hassas
yapar.

» Tlrev suresi ne kadar uzun olursa, degisim sirasinda hiz kontrol
cihazi ¢ikisi o kadar ¢ok guglendirilir.

» Eger turev slresi sifira ayarlanirsa, kontrol cihazi Pl kontrol cihazi,
yoksa PID kontrol cihazi olarak ¢alisir.

Asagidaki sekil bir hata adimindan sonra hatanin sabit kaldigi
durumlarda hiz kontrol cihazi ¢ikisini gosterir.

Kp = Kazang = 1

T, = Entegral suresi >0

Tp= Turev suresi > 0

T, = Ornekleme siiresi = 2 ms

D, = iki 6rnek arasi hata degerine degisim

B
S A Kontrol cihazi gikigl
Kp - 7D '% Kp - e -
Hata degeri
Ko -0 e = Hata degeri
t
>
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Kod

Aciklama

Aralik

2304

%

J
%

HIZLANMA KOMPANZ 0...600,00 s

Hizlanma kompanzasyonu igin turev suresini ayarlar.

» Referansin bir tlirevi, hiz kontrolorinin ¢ikisina eklenirse hizlanma
sirasinda olugan ataleti dengeler.

« 2303 TUREV ZAMANI tUretme isleyisinin prensibini tanimlar.

» ipucu: Bu parametreyi motor ve siriilen makinenin mekanik zaman
sabitlerinin toplaminin %50-100’G arasinda ayarlayin.

» Sekilde, yuksek atalete sahip bir yik rampa boyunca
hizlandirildiginda meydana gelen hiz tepkisi gosterilir.

Hizlanma kompanzasyonu yok

A

t

Hizlanma kompanzasyonu var

- — = Hiz referansi
— Gergek hiz

t
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Kod

Aciklama Aralik

2305

AUTOTUNE YAP 0=OFF, 1=ON

Hiz kontrol cihazinin otomatik ayarlamasini baslatir.

0 = OFF - Autotune hazirlama sirecini devre disi birakir. (Autotune
ayarlarinin igleyisini secilemez yapmaz.)

1 = ON - Hiz denetleyicisinin autotuning 6zelligini etkinlestirir. Otomatik
olarak OFF konumuna geri doner.

Prosediir:
Not: Motor yuku baglanmalidir.

* Motoru nominal hiz de@erinin %20-40’si kadar olan sabit hizda
calistirin.

» Autotuning parametresini 2305’den ON konumuna getirin.
Sdruca:
* Motoru hizlandirir.
* Orantili artis ve butunlesme suresi i¢in degerleri hesaplar.
» 2301 ve 2302 parametrelerini bu degerlere degistirir.
» 2305'i OFF degerine resetler.
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Grup 25: KRITiK HIZLAR

Bu grup ornegin belirli hizlarda mekanik titresim sorunlari
nedeniyle kaginilmasi gereken ug kadar kritik hizi veya hiz
araliklarini tanimlar.

Kod |Aciklama Aralik
2501 |KRITIK HIZ SEGIM 0=0OFF, 1=ON
Kritik hiz iglevini acgik veya kapali konumuna ayarlar. Kritik hiz iglevi
belirli hiz araliklarindan kacginir.
0 = OFF - Kritik hiz islevini devre disi birakir.
1 = ON - Kritik hiz iglevini etkinlestirir.
Ornek: Fan sisteminin kotl bigimde titresim olusturdugu hizlardan
kacinmak icin:
» Sorunlu hiz araliklarini belirleyin. Bunlarin 18...23 Hz ve 46...52 Hz
arasinda bulundugunu varsayin.
» 2501 KRITIK HIZ SEGCIM = 1 olarak ayarlayin.
* 2502 KRITIK HIZ 1 ALT = 18 Hz olarak ayarlayin.
« 2503 KRITIK HIz 1 UST = 23 Hz olarak ayarlayin.
* 2504 KRITIK HIZ 2 ALT = 46 Hz olarak ayarlayin.
» 2505 KRITIK HIZ 2 UST = 52 Hz olarak ayarlayin.
fCIKIS
A
52 | _ _ _ _ ____
46 Y A
| |
23 1 - L
18 Y  § | |
o o
! I — » REF (Hz)
fit fiy o oy
18 23 46 52
2502 |KRITIK HIZ 1 ALT 0...30000 rpm/
0...500 Hz
Kritik hiz araligi 1 i¢in minimum limiti ayarlar.
» Deger 2503 KRITIK HIZ 1 Ust ile esit veya daha az olmalidir.
 Birimler dev/dak seklindedir, ancak 9904 MOTOR KONTROL MODU = 3
ise (SKALER:FREK), birimler Hz cinsinden olur.
2503 |KRITIK HIZ 1 UST 0...30000 rpm /
0...500 Hz

Kritik hiz araligi 1 i¢cin maksimum limiti ayarlar.
» Deger 2502 KRITIK HiZz 1 alt ile esit veya daha buyuk olmalidir.
 Birimler dev/dak seklindedir, ancak 9904 MOTOR KONTRL MOD = 3 ise

(SKALER:FREK), birimler Hz cinsinden olur.
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Kod |Aciklama Aralik
2504 |KRITIK HIZ 2 ALT 0...30000 rpm /
0...500 Hz
Kritik hiz araligi 2 i¢in minimum limiti ayarlar.
* Bkz. parametre 2502.
2505 |KRITIK HIZ 2 UST 0...30000 rpm /
0...500 Hz
Kritik hiz araligi 2 i¢cin maksimum siniri ayarlar.
* Bkz. parametre 2503.
2506 |KRITIK HIZ 3 ALT 0...30000 rpm/
0...500 Hz
Kritik hiz araligi 3 i¢in minimum limiti ayarlar.
* Bkz. parametre 2502.
2507 |KRITIK HIZ 3 UST 0...30000 rpm/
0...500 Hz
Kritik hiz arahigi 3 igin maksimum limiti ayarlar.
» Bkz. parametre 2503.

Parametrelerin listesi ve tanimlari
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Grup 26: MOTOR KONTROL
Bu grup motor kontrolu icin kullanilan degiskenleri tanimlar.

Kod

Aciklama Aralik

2601

AKI OPTIMIiZASYON 0=OFF, 1=ON

Gergek yuke bagl olarak akinin buyuklugunu degistirir. Aki
Optimizasyonu toplam ener;ji tuketimini ve gurultuyu azaltabilir ve
cogunlukla nominal yuk altinda galistirilan suruculer i¢cin uygulanmalidir.
0 = oFF - Ozelligi devre digI birakir.

1 = oN - Ozelligi etkinlestirir.

2602

AKI FRENLEME 0=0OFF, 1=ON

Yavaslama rampasini sinirlandirmak yerine gerekli oldugunda

motordaki miknatislanma seviyesini artirarak daha hizl yavaslama

saglar. Mekanik sistemin enerjisi motordaki akiyi artirarak motor iginde

termal enerjiye donustaraldr.

» Akl frenleme sadece vektor kontrol modunda kullanilabilir; 6rnegin,
parametre 9904 MOTOR KONTRL MOD = 1 (VEKTOR:HIZ).

0 = oFF - Ozelligi devre digI birakir.

1 = oN - Ozelligi etkinlestirir.

Frenleme o
momenti (%) Hesapln motor gici

%120 4 - (1) 2,2 kw
ceA (2) 15 kW
(3) 37 kW
(4) 75 kW
(5) 250 kW

AkI frenleme olmadan

80 1 - -

5 10 20 30 40 50
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Kod |Aciklama Aralik

2603 IR KOMP GER 0...100 vV
0 Hzigin kullanilan IR kompanzasyon gerilimini ayarlar.

* Parametre 9904 MOTOR KONTRL MOD = 3 (SKALER:FREK) olmasini

gerektirir.
* Asiriisinmayi onlemek icin IR kompanzasyonu olabildigince dusuk

tutun.
» Tipik IR kompanzasyon degerleri sunlardir:

380...480 V siiruculer

Pn (kW) 3 | 75| 15 | 37 | 132

IRcomp (V) | 21 18 | 15 | 10 4
* IR kompanzasyon etkinlestirildiginde motora dugsuk hizlarda fazladan

gerilim destegi verir. IR kompanzasyonu, ornegin yuksek kirilma

momenti gerektiren uygulamalarda kullanin.

A Motor
gerilimi
A
A = IR kompanze edilmig
B = Kompanze edilmemis
P 2603
f(Hz)
‘ >
P 2604

2604 IR KOMP FREK %0...100
IR kompanzasyonu 0 V oldugundaki (motor frekansinin %’si olarak)
frekansi ayarlar.

2605 [U/F ORANI 1=lineer, 2=karesel
Alan zayiflatma noktasi altindaki U/f (gerilim - frekans) orani igin form
seger.

1 = LINEER - Sabit moment uygulamalari igin tercih edilir.
2 = KARESEL - Santrifij pompa ve fan uygulamalari icin tercih edilir.
(karesel ¢ogu isletim frekanslari i¢in square daha sessizdir.)
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Kod

Aciklama Aralik

2606

ANAHTARLAMA FREK 1,2, 4, 8,12 kHz

Surdcu igin anahtarlama frekansini ayarlar.

» Daha yuksek anahtarlama frekanslari daha az gurilti anlamina gelir.

» Cok motorlu sistemlerde anahtarlama frekansini varsayilan
degerinden degistirmeyin.

» 12 kHz anahtarlama frekansi, parametre 9904 MOTOR KONTRL MOD =
3 (SKALER: FREK) oldugunda skaler kontrol modunda kullanilabilir.

« Asagidaki tabloda, farkli strlcu tipleri igin anahtarlama frekanslarini
gorebilirsiniz:

2607

Gug (kW) | 1kHz | 2kHz | 4 kHz | 8 kHz |12 kHz*
0.75...37 X X X X X
45...110 X X X X -
132...160 X X X - -
* yalnizca skaler kontrol modunda 12 kHz
ANAH FREK KONT 0=OFF, 1=ON

Anahtarlama frekansi kontrolinu etkinlestirir. Stricu dahili sicakhgi

artiginda, aktifse 2606 ANAHTARLAMA FREK parametresinin secilmesi

sinirlandirihr. Bkz. asagidaki sekil. Bu fonksiyon, belirli bir calisma

noktasindaki mumkun olan en yuksek anahtarlama frekansina izin verir.

Daha yuksek anahtarlama frekansi daha az igitsel gurultiyle sonugclanir.

» Cok motorlu sistemlerde fonksiyonu devre disi birakmayin
(kapatmayin).

0 = OFF - Fonksiyon devre digi birakilir.

1 = ON - Anahtarlama frekansi sekle gore sinirlanmistir.

fsw
limit

12 kHz

0,75...37 kW
45...110 kW

8 kHz Sirici
sicakligi
A4kHzt---<------7-----7 .
f f ! >
80 °C 90°C 100°C T
2608 |KAYMA KOMP ORANI %0...200

Kaymanin kompanzasyonu igin kazanci ayarlar (% olarak).

 Bir sincap-kafes sargili motor yUk altinda kayar. Motor momenti
arttikga frekansi artirmak kaymaya kargi kompanzasyon saglar.

» Parametre 9904 MOTOR KONTRL MOD = 3 (SKALER: FREK) olmasini
gerektirir.

0 - Kayma kompanzasyonu yok.

1...200 - Kayma kompanzasyonunu artirir. %100 tumuyle kayma
kompanzasyonu anlamina gelir.
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Kod |Aciklama Aralik
2609 GURUI,TU AZALT 0=AKTIF DEGIL,
1=AKTIF

Bu parametre, anahtarlama frekansina rastgele bir bilesen ekler.
Gurultu azaltma, akustik motor sesini tek bir tonlu frekansa vererek
dusuk tepe degerli gurultd yogunlugu olusturmak yerine bir dizi farkl
frekanslara dagitir. Herhangi bir bilesen ortalama 0 Hz degerine
sahiptir. Parametre 2606 ANAHTARLAMA FREK ile anahtarlama frekansi
grubuna eklenir. Eger 2606 parametresi = 12 kHz ise bu parametrenin
herhangi bir etkisi yoktur.

0 = AKTIF DEGIL

1 = AKTIF.

2619

DC DENGELEYiICi 0=AKTIF DEGIL,
1=AKTIF

DC gerilim dengeleyiciyi etkinlestirir veya devre digi birakir. DC
dengeleyici, surtict DC barasinda motor yuku veya zayif besleme
sebekesi nedeniyle ortaya ¢ikan olasi gerilim dalgalanmalarini d6nlemek
icin skaler kontrol modunda kullanilir. Gerilim dalgalanmasi durumunda
surucu, DC bara gerilimini ve boylece yuk moment salinimini
dengelemek icin frekans referansini ayarlar.

0 = AKTIF DEGIL - DC dengeleyiciyi devre disi birakir.

1 = AKTIF - DC dengeleyiciyi etkinlestirir.

2625

OVERMODULATION 0=DISABLE,
1=ENABLE

Asirl modulasyonu etkinlestirir veya devre digi birakir. Asiri
modulasyonu devre digi birakmak alan zayiflama bolgesindeki bazi
uygulamalara yardimci olabilir.

0 = DISABLE — asirl modulasyonu devre digi birakir (varsayilan).

1 = ENABLE — asiri modulasyonu etkinlestirir.
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Grup 29: BAKIM TRIGGER

Bu grup kullanim seviyelerini ve tetikleme noktalarini tanimlar.
Kullanim ne zaman belirlenen tetikleme noktasina eristiginde,
kontrol paneli (operator tug takimi) Uzerinde goruntulenen bir

mesaj bakim zamani geldigi sinyali verir.

Kod |Aciklama Aralik

2901 |[SOGUT FAN TETIK 0,0...6553,5 kh
Surdcundn sogutma fani sayaci igin tetikleme noktasini ayarlar.

* Deger parametre 2902 degeri ile kargilastirilir.
0.0 - Tetigi devre digi birakir.

2902 [SOGUT FAN GERGEK 0,0...6553,5 kh
Surtcunun sogutma fani sayaci i¢in gercek degeri tanimlar.

« Parametre 2901 sifir disinda bir degere ayarlandiginda sayag ¢aligir.

» Sayacin gercek degeri parametre 2901 tarafindan belirlenen degeri
astiginda, panelde bir bakim uyarisi gorunttlenir.

0.0 - Parametreyi resetler.

2903 IDONUS TETIK 0...65535 Mrev
Motorun toplam devir sayaci icin tetikleme noktasini ayarlar.

* Deger parametre 2904 degeri ile kargilastirilir.
0 - Tetigi devre digi birakir.

2904 IDONUS GERGEK 0...6553 Mrev
Motorun toplam devir sayaci igin gercek degeri tanimlar.

» Parametre 2903 sifir disinda bir degere ayarlandiginda sayag ¢aligir.

« Sayacin gercek degeri parametre 2903 tarafindan belirlenen degeri
astiginda, panelde bir bakim uyarisi gorunttlenir.

0 - Parametreyi resetler.

2905 |CALIS SURE TETIK 0,0...6553,5 kh
Surdcunun ¢alisma slresi sayaci icin tetikleme noktasini ayarlar.

* Deger parametre 2906 degeri ile kargilastirilir.
0.0 - Tetigi devre digi birakir.

2906 |CLS SURE GERGEK 0,0...6553,5 kh
« Parametre 2905 sifir diginda bir degere ayarlandiginda sayag caligir.
» Sayacin gercek degeri parametre 2905 tarafindan belirlenen degeri

astiginda, panelde bir bakim uyarisi goruntulenir.
Surtcunun caligsma suresi sayaci icin gercek degeri tanimlar.
0.0 - Parametreyi resetler.

2907 |KUL MWh TETIK 0,0...6553,5 MWh
Surdcundn toplam glg tiketimi (megawatt saat) sayaci igin tetikleme
noktasini ayarlar.

» Deger parametre 2908 degeri ile karsilastirilir.
0.0 - Tetigi devre disi birakir.
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2908 |KUL MWh GERCEK 0,0...6553,5 MWh

Surucunun toplam gug tuketimi (megawatt saat) sayaci igin tetikleme

noktasini ayarlar.

» Parametre 2907 sifir digsinda bir dedere ayarlandiginda sayag calisir.

» Sayacin gercek degeri parametre 2907 tarafindan belirlenen degeri
astiginda, panelde bir bakim uyarisi goruntulenir.

0.0 - Parametreyi resetler.
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Grup 30: HATA FONKSIYONLARI

Bu grup surucunun potansiyel hata olarak tanimasi gereken
durumlari tanimlar ve surucunun hata tespit edildiyse nasil tepki
vermesi gerektigini aciklar.

Kod |Aciklama Aralik

3001 |[AI<MIN FONKSIYON 0...3

Analog girig (Al) sinyali hata limitleri altina duserse ve ai

- aktif referans kaynag (Grup 11: REF YERI SECIMI) olarak
kullanilirsa

» Proses veya Harici PID kontrolorleri geri beslemesi veya set degeri
kaynagi (Grup 40: PROSES PID SET 1, Grup 41: PROSES PID SET
2 veya Grup 42: HARICI / AYAR PID) olarak kullaniliyorsa ve ilgili PID
kontrolorl aktifse surlcu tepkisini tanimlar.

3021 AI1 HATA LIMIT ve 3022 AI2 HATA LIMIT minimum sinirlarini ayarlar.

0 = SECILMEDI - Tepki yok

1 = HATA - Bir hata goruntuler (7, AI1 KAYIP veya 8, A2 KAYIP) ve surlcU
durmaya baglar.

2 = SABIT HIZ 7 - Bir alarm goruntuler (2006, A1 KAYIP veya 2007, AI2
KAYIP) ve 1208 SABIT HIz 7 parametresini kullanarak hizi ayarlar.

3 = SON HIz - Bir alarm géruntuler (2006, AI1 KAYIP veya 2007, A2 KAYIP)
ve en son igletim seviyesini kullanarak hizi ayarlar. Bu deger son 10
saniye i¢indeki ortalama hiz degeridir.

UYARI! Eger SABIT HIZ 7 veya SON HIz sectiyseniz, analog girig
sinyali kayboldugunda devam eden igletimin emniyetli oldugundan
emin olun.

3002 |PANEL HAB HATASI 1...3

Surtcunun kontrol paneli (operator tus takimi) haberlesme hatasina

verdigi tepkiyi tanimlar.

1 = HATA - Bir hata goruntuler (10, PANEL KAYIP) ve surtcl durmaya
baslar.

2 = SABIT HIZ 7 - Bir alarm goruntuler (2008, PANEL) ve 1208 SABIT HIZ 7
parametresini kullanarak hizi ayarlar.

3 = SON Hiz - Bir alarm goruntiler (2008, PANEL KAYIP) en son isletim
seviyesini kullanarak hizi ayarlar. Bu deger son 10 saniye igindeki
ortalama hiz degeridir.

UYARI! EGer SABIT HIZ 7 veya SON HIz parametrelerini segerseniz,
analog giris sinyali kayboldugunda devam eden isletimin emniyetli
oldugundan emin olun.
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3003

HARICi HATA 1 -6...6

Harici Hata 1 sinyal girigi ve sUrucunun harici hataya tepkisini tanimlar.
0 = SECILMEDI - Dis hata sinyali kullaniimamistir.
1 = D11 - Dijital girig DI1'i harici hata girigi olarak tanimlar.
« Dijital giris etkinlestirildiginde bir hata gdsterilir. Strticu hata
goruntuler (14, HARICI HATA1) ve surucu stop eder.
2...6 = DI2...DI6 - Dijital giris DI2...DI6'yI harici hata girigi olarak tanimlar.
* Bkz. DI1.
-1 = DI1(INV) - Tersine g¢evrilmig dijital giris DI1'i harici hata girigi olarak
tanimlar.
» Dijital giris devre disi birakildiginda bir hata goésterilir. Strtcu hata
goruntiler (14, HARICI HATA1) ve sUrlcu stop eder.
-2...-6 = DI2(INV)...DI6(INV) - Tersine gevrilmig dijital girig DI2...DIG'yI
harici hata girigi olarak tanimlar.
* Bkz. yukarida DI1(INV).

3004

HARICi HATA 2 -6...6

Harici Hata 2 sinyal girisi ve suricunun harici hataya tepkisini tanimlar.
* Bkz. parametre 3003.

3005

MOTOR TERM KORU 0...2

Surucunun motorun agiri Isinmasina karsgi tepkisini tanimlar.

0 = SEGILMEDI - Yanit yok ve/veya motorun termik korumasi
ayarlanmamis.

1 = HATA - Hesaplanan motor sicakhgi 90 °C Uzerine ¢iktiginda alarm
verir (2010, MOTOR ISISI). Hesaplanan motor sicakhgi 110°C Uzerine
ciktiginda bir hata (9, MOTOR ASIRI ISINMA) goruntiler ve surlcu
serbest durusa geger.

2 = ALARM - Hesaplanan motor sicakhigl 90 °C Uzerine ¢iktiginda alarm

veri (2010, MOTOR ISISI).
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3006

MOTOR TERM ZAMAN 256...9999 s

Motorun i1s1 modeli i¢in motorun i1sil zaman sabitini ayarlar.

» Bu motorun sabit yUk ile son i1sinin %63'Une ulasmasi i¢in gereken
suredir.

« NEMA sinifi motorlarin gereksinimlerine uygun termik koruma igin, su
ipucundan faydalanin: MOTOR THERM TIME t6'nin 35 katidir ve t6
(saniye cinsinden) motor Ureticisi tarafindan belirlenen motorun
nominal akiminin alti katinda guvenle galisabilecegi suredir.

« Sinif 10 agma egrisi igin 1si1l sure 350 sn., Sinif 20 agma egrisi igin
700 sn. ve Sinif 30 agma egrisi i¢in ise 1050 sn.dir.

Motor yuku

Yy~

Sicaklik artig : |
%1001 - - - - - I~ 7
|
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3007

MOTOR YUK EGRISi %50...150

Motorun maksimum kabul edilir galigma yukunu ayarlar.

+ Sabit akim, parametre 9906 MOTOR NOM AKIM degerinin %127'sini
astiginda, varsayilan deger %100 ile motor agiri yuk korumasi
calismaktadir.

» Varsayilan agsiri yuklenebilirlik, motor ureticilerinin genellikle 30 °C (86
°F) ortam sicakhgdinin ve 1000 m (3300 ft) yuksekligin altinda izin
verdigi seviye ile aynidir. Ortam sicakhigi 30 °C'yi (86 °F) astiginda
veya kurulum yuksekligi 1000 m'nin (3300 ft) Uzerinde oldugunda,
parametre 3007 degerini motor Ureticisinin dnerisine gore dusurun.

Ornek: Sabit koruma seviyesi motor nominal akiminin % 115'i
olmaliysa, parametre 3007 degerini % 91'e ayarlayin

(= 115/127*%100).

9906 MOTOR NOM AKIM paramet-
A resine gore ¢ikis akimi

150 +

P3007100= 1 - - - - — - _

% 127 /
|
P 3008 50 |

Frekans

»
\

P 3009

3008

SIFIR HIZ YOKU %25...150

Sifir hizda, izin verilen maksimum akimi ayarlar.
* Deger 9906 MOTOR NOM AKIM parametresine baglidir.

3009

KIRILMA NOK FREK 1...250 Hz
Motorun yuk egrisi igin kirllma noktasi frekansini ayarlar.

Ornek: 3006 MOTOR TERM ZAMAN, 3007 MOTOR YUK EGRISI ve 3008 SIFIR
HIZz YUKU parametreleri fabrikasyon degerlerinde oldugunda, termik

koruma acma sureleri.
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Io/1
354 o i
3.0 1 lo = Cikis akimi
05 1 In = Nominal motor akimi
' fo = Cikis frekansi
2.0 1 fark = Kirllma noktasi frekansi
| A = Acgma suresi
1.5
1.0 -
0.5 1
0 ,
0 02 04 06 08 10 12
3010 |SIKISMA FONK 0...2

Bu parametre Sikisma fonksiyonunun iglevinin galistirilmasini tanimlar.
Bu koruma ancak surucu 3012 SIKISMA SURESI ile tanimlanan sure
boyunca sikisma bolgesinde galistiriliyorsa (bkz. sekil) etkinlestirilebilir.
“Kullanici limiti” skaler modda 2003 MAX AKIM parametresi, ve Grup 20:
LIMITLER vektdér modunda 2017 MAX MOMENT 1 ve 2018 MAX MOMENT 2
parametresi veya haberlesme girisindeki limitle tanimlanir.
0 = SECILMEDI - Ani durug korumasi kullanilmamisgtir.
1 = HATA - 3012 SIKISMA SURESI ile ayarlanan sure sirasinda surucu ani
durus bolgesinde caligsiyorsa:
« Surdcu durur.
* Bir hata gostergesi goruntulenir.
2 = ALARM - 3012 SIKISMA SURESI ile ayarlanan sure sirasinda surucu ani
durus bolgesinde caligsiyorsa:
* Bir alarm gdstergesi goruntulenir.
» SUrdcu, par. 3012 sIKISMA SURESI tarafindan ayarlanan sirenin
yarisi boyunca ani sikisma bolg. disinda oldugunda uyari kaybolur.

Momenti
Akim
Sikigsma bolgesi
%95
Kullnc.
limiti :
|
|
|
| f
P 3011

Sikisma frekansi
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Kod

Aciklama Aralik

3011

SIKISMA FREK 0,5...50 Hz

Bu parametre Sikisma fonksiyonu icin frekans degerini ayarlar. Bkz.
3010 parametresi igin sekKil.

3012

SIKISMA SURESI 10...400 s
Bu parametre Sikisma fonksiyonu igin zaman degerini ayarlar.

3017

TOPRAK HATASI 0=PASi_F,

1=AKTIF
Surucu motorda veya motorun kablolarinda bir topraklama hatasi tespit
ettigi zaman surucunun verecegi tepkiyi tanimlar. Ayrica bkz. parametre
3023 KABLO HATASI ve 3028 TOPRAK HATA SVY.

Not: Toprak hatasinin devre digi birakilmasi garantiyi gegersiz kilabilir.

0 = PASIF — Tepki yok

1 = AKTIF — Bir hata goruntuler (16, TOPRAK HATASI) ve surlcl serbest
durusa gecger.

3018

HABHATA FONK 0...3

Eger fieldbus haberlesme yoksa, surtcunun tepkisini tanimlar.

0 = SECILMEDI - Tepki yok

1 = HATA - Hatayi gorUntiler (28, SERI 1 HATA) ve surlcu serbest durusa
geger.

2 = SABIT HIZ 7 - Alarm goruntuler (2005, 10 HABERLESME) ve 1208 SABIT
Hiz 7 parametresini kullanarak hizi ayarlar. Bu "alarm hiz1" fieldbus
yeni bir referans degeri yazana kadar etkin kalir.

3 = SON Hiz - Alarmi goruntuler (2005, 10 HABERLESME) ve son kullanim
seviyesi ile hizi ayarlar. Bu deger son 10 saniye igindeki ortalama hiz
degderidir. Bu "alarm hiz!" fieldbus yeni bir referans degeri yazana
kadar etkin kalr.

‘&UYARI! SABIT HIZ7 veya SON HIZ seg¢eneklerinden birini segerseniz
fieldbus haberlesmesi kesildiginde devam eden ¢alismanin guvenli
oldugundan emin olun.

3019

HAB HATA SURESI 0...600.0 s

3018 HAB HATA FONK ile kullanilan haberlesme hata suresini ayarlar.
» Fieldbus haberlesmedeki kisa kesintiler eger hab hata suresi
degerinden az iseler hata olarak degerlendirilmezler.

3021

Al1 HATA LiMIT %0...100
Analog giris 1 icin bir hata seviyesi belirler. Bkz. 3001 AI<MIN FONKSIYON.

3022

Al2 HATA LimIiT %0...100
Analog giris 2 icin bir hata seviyesi belirler. Bkz. 3001 AI<MIN FONKSIYON.
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3023 |[KABLAJ HATASI 0=AKTIF DEGIL,
1=AKTIF

Surlcu galismiyorken tespit edilen ¢capraz kablo baglantisi hatalari ve

topraklama hatalarina surlcu tarafindan verilecek tepkiyi tanimlar:

« Sdrucu ¢ikisina uygun olmayan giris gucu baglantilari (uygun
olmayan baglanti tespit edilirse surucu, hata 35'i, CIKIS KABLAJ,
g6runtileyebilir).

» Toprak hatalar (toprak hatasi tespit edilirse strlict 16 TOPRAK HATASI
goruntuleyebilir). Ayrica, bkz. parametre 3017 TOPRAK HATASI.

Not: Kablo hatasinin (toprak hatasi) devre disi birakilmasi garantiyi

gecersiz kilabilir.

0 = AKTIF DEGIL - Yukaridaki izleme sonuglarindan higbirine surtcu yanit
vermez.

1 = AKTIF - izleme islemiyle bir sorun algilanirsa, bir hata gérintiiler.

3024

CB SICAKLIK HATASI 0=AKTIiF DEGIL,

1=AKTIF

Surdcunun kontrol kartinin agiri Isinmasina kargi tepkisini tanimlar.

OMIO kontrol kartli struculer igin degildir.

0 = AKTIF DEGIL - Tepki yok

1 = AKTIF - Bir hata goruntuler (37, CB SICAKLIK) ve surlcu serbest
durusa gecer.

3028

EARTH FAULT LVL 1=LOW,
2=MEDIUM,
3=HIGH

Toprak hatasi icin algilama seviyesini tanimlar. Bkz. Hatalarin

diizeltiimesi, hata 16 TOPRAK HATASI.

Not: Parametre 3017 TOPRAK HATASI etkinlestiriimeli.

1 = Low — Dusuk seviye kagak akim, yuksek hassasiyet. Surucu dusuk
toprak kagak akimina gecger (ABD yazilim surimunde varsayilandir).

2 = MEDIUM — Toprak hata akimi igin orta seviye hassasiyet (Avrupa
yazilim surimunde varsayilandir).

3 = HIGH — Yuksek seviye kagak akim, dusuk hassasiyet. Surict daha
yuksek toprak kagak akimina geger.
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Grup 31: OTOMATIK RESET

Bu grup otomatik reset icin kogullari tanimlar. Otomatik
resetleme belirli bir hata tespit edildikten sonra gergeklesir.
Surlcu ayarlanmis bir gecikme suresi boyunca bekler ve sonra
otomatik olarak yeniden baslar. ilk durumuna getirmelerin
sayisini belirli bir zaman araligi icin sinirlandirabilir ve gesitli
hatalar igcin otomatik resetleme ayarlayabilirsiniz.

Kod

Aciklama Aralik

3101

OR TEKRAR SAYISI 0...5

3102 OR TEKRAR PERYOD ile tanimlanan bir deneme araligi i¢erisinde

izin verilen otomatik resetlemelerin sayisini ayarlar.

* Eger otomatik resetlemelerin sayisi bu siniri asarsa (deneme suresi
icerisinde) surucu ek otomatik resetlemeleri engeller ve stop
konumunda kalir.

* Bu durumda, start icin kontrol panelinden (operatoér tus takimi) veya
1604 HATA RESET SEC tarafindan secilen bir kaynaktan resetleme
gerektirir.

Ornek: Deneme siiresi iginde (i¢ hata meydana gelmistir. Sonuncusu
ancak 3101 OR TEKRAR SAYISI de@eri 3 veya Uzeri ise resetlenir.

Deneme suresi

N\

1 N Zaman
x = Otomatik resetleme

3102 |OR TEKRAR PERYOD 1,0...600,0 s
Resetlemelerin sayisini saymak ve sinirlandirmak igin kullanilan sureyi
ayarlar.

* Bkz. 3101 OR TEKRAR SAYISI.

3103 |GECIKME SURESI 0,0...120,0 s
Hatanin tespiti ve stricunun yeniden start denemesi arasindaki
gecikme suresini ayarlar.

* EJer GECIKME SURESI = sifir ise, surticu hemen resetlenir.

3104 |OR ASIRI AKIM 0=AKTIF DEGIL,
1=AKTIF

Asirl akim fonksiyonu igin otomatik resetlemeyi ayarlar.
0 = AKTIF DEGIL - Otomatik resetlemeyi devre disi birakir.
1 = AKTIF - Otomatik resetlemeyi etkinlestirir.
» Otomatik olarak hatayi (ASIRI AKIM) 3103 GECIKME SURESI tarafindan
belirlenen gecikme sonrasinda resetler ve surucu normal

calismasina devam eder.
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3105 |OR ASIRI GER 0=AKTIF DEGIL,
1=AKTIF

Asiri gerilim fonksiyonu i¢in otomatik resetlemeyi ayarlar.
0 = AKTIF DEGIL - Otomatik resetlemeyi devre disi birakir.
1 = AKTIF - Otomatik resetlemeyi etkinlestirir.
» Otomatik olarak hatay! (DC ASIRI GER) 3103 GECIKME SURESI
tarafindan belirlenen gecikme sonrasinda resetler ve surtici normal
calismasina devam eder.

3106

OR DUSUKGER 0=AKTIF DEGIL,
1=AKTIF
Dusuk gerilim fonksiyonu igin otomatik resetlemeyi ayarlar.
0 = AKTIF DEGIL - Otomatik resetlemeyi devre disi birakir.
1 = AKTIF - Otomatik resetlemeyi etkinlestirir.
» Otomatik olarak hatay! (DC DUSUK GER) 3103 GECIKME SURESI
tarafindan belirlenen gecikme sonrasinda resetler ve surtcu normal
calismasina devam eder.

3107

OR AI<MIN 0=AKTIF DEGIL,
1=AKTIF

Analog giris minimum degderden dusuk oldugunda otomatik resetlemeyi
ayarlar.

0 = AKTIF DEGIL - Otomatik resetlemeyi devre disi birakir.
1 = AKTIF - Otomatik resetlemeyi etkinlestirir.
» Otomatik olarak hatayi (AI<MIN) 3103 GECIKME SURESI tarafindan
belirlenen gecikme sonrasinda resetler ve suricu normal
calismasina devam eder.

UYARI! Analog giris sinyali geri geldiginde, surticu uzun bir durustan
sonra bile tekrar baslatilabilir. Otomatik, uzun gecikmeli
baslatmalarin yaralanmaya neden olmadigindan ve/veya ekipmana
zarar vermediginden emin olun.

3108

OR HARICI HATA 0=AKTIF DEGIL,
1=AKTIF
Harici hatalar fonksiyonu i¢in otomatik resetlemeyi ayarlar.
0 = AKTIF DEGIL - Otomatik resetlemeyi devre disi birakir.
1 = AKTIF - Otomatik resetlemeyi etkinlestirir.
* Hatay! (HARICI HATA1 veya HARICI HATA 2) 3103 GECIKME SURESI
tarafindan belirlenen gecikme sonrasinda otomatik olarak resetler
ve surucu normal ¢alismasina devam eder.
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Grup 32: DENETIM

Bu grup, Grup 01: CALISMA VERILERI arasindan (i¢ sinyale
kadar denetimi tanimlar. Eger parametre tanimlanmis bir limiti
gecerse denetim belirli bir parametreyi izler ve role ¢ikisina
enerji verir. Roleyi tanimlamak ve sinyal ¢ok dusuk veya yuksek
oldugunda roleyi etkinlestirip etkinlestirmedigini izlemek igin
Grup 14: ROLE CIKISLARI kullaniimalidr.

Kod

Aciklama Aralik

3201

DENETIM1 PAR 101...178

ilk denetlenen parametreyi secer.

+ Bunun, Grup 01: CALISMA VERILERI dahilindeki bir parametre
olmasi gereklidir.

* 101...178 - 0101...0178 parametrelerini denetler.

* Denetlenen parametre bir limiti gegerse, role ¢ikislarindan birine
enerji verilir.

* Bu grupta denetim limitleri tanimlanmistir.

+ Role gikislari Grup 14: ROLE CIKISLARI bélimiinde tanimlanmigtir
(aciklama ayni zamanda hangi denetim limitlerinin izlenip
izlenmedigini belirler).

LO <HI

LO < HIl oldugunda réle ¢ikislarini kullanan ¢alisma verisi denetimi. Bkz.

254 sayfadaki sekil.

* Durum A = Parametre 1401 ROLE CIKIS 1 (veya 1402 ROLE CIKIS 2,
vb.) degeri DENETIM1 UST veya DENETIM2 UST seklindedir. Denetlenen
sinyal belirli bir limiti astiginda/asarsa denetleme igin kullanin.
Denetlenen deger alt sinirin altina dustugunde role enerjili kalir.

* Durum B = Par. 1401 ROLE CIKIS 1 (veya 1402 ROLE CIKIS 2, vb.)
degeri DENETIM1 ALT veya DENETIMZ2 ALT'tir. Denetlenen sinyal belirli
bir limitin altina diserse/dustiglinde denetleme igin kullanin.
Denetlenen deger Ust limitin Uzerine giktiginda role enerjili kalir.

LO > HI

LO>HI oldugunda, réle ¢ikiglarini kullanan ¢alisma veri denetimi. Bkz.
254. sayfadaki sekil.

Alt limit (HI 3203) baslangicgta aktif ve denetlenen parametre ust limitin
(Lo 3202)Uzerine gikana dek aktif kalir ve bu limiti aktif limit haline
getirir. Bu limit, denetlenen parametre alt limitin (HI 3203) altina disene
dek aktif kalir ve bu limiti aktif hale getirir.

* Durum A = Parametre 1401 ROLE CIKIS 1 (veya 1402 ROLE CIKIS 2,
vb.) degeri DENETIM1 UST veya DENETIMZ2 UST seklindedir. Baslangigta
rolenin enerjisi kesilir. Denetlenen parametre aktif limit Gzerine
ciktiginda eneriji verilir.

* Durum B = Parametre 1401 ROLE CIKIS 1 (veya 1402 ROLE CIKIS 2,
vb.) dederi DENETIM1 ALT veya DENETIM2 ALT seklindedir. Baslangigta
rolenin enerjisi kesilir. Denetlenen parametre aktif limit altina
dustigunde enerijisi kesilir.
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LO <HI
Not: LO < HI durumu, normal histerezis gostergesidir.
Denetlenen parametrenin degeri
A
HI (3203) m .
LO (3202) 7 T B | -
| o | !
Olay A A | | | | | |
Enerji verilmig (1) +-
0 !
Olay B L B
. [ \ I | I I
Enerji
. . t
verilmis (1) 0 —| |_ o
LO > HI
Not: LO>HI durumu, iki farkli denetim limiti bulunan 6zel bir histerezis
gOstergesidir.
Denetlenen parametrenin degeri Aktif limit
A
LO (3202) -
HI (3203)
Olay A A
Enerji verilmis (1) +-
0 »t
Olay B o
Eneriji T—‘ — — |
o f
verilmis (1) 0 |_ o
3202 |DENETiIM1 LiM ALT -
Ilk denetlenen parametre icin alt limiti ayarlar. Bkz. 3201 DENETIM1 PAR.
3203 |DENETiIM1 Lim UST -
ilk denetlenen parametre icin (st limiti ayarlar. Bkz. 3201 DENETIM1 PAR.
3204 [DENETiIM2 PAR 101...178
ikinci denetlenen parametreyi seger. Bkz. 3201 DENETIM1 PAR.
3205 [DENETIM2 LiM ALT -
ikinci denetlenen parametre igin alt limiti ayarlar. Bkz. 3204 DENETIM2
PAR.
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Kod |Aciklama Aralik
3206 [DENETiIM2 Lim UST -
ikinci denetlenen parametre igin Ust limiti ayarlar. Bkz. 3204 DENETIM2
PAR.
3207 |IDENETIM3 PAR 101...178
Uclincl denetlenen parametreyi seger. Bkz. 3201 DENETIM1 PAR.
3208 |DENETIM3 LiM ALT -
ikinci denetlenen parametre igin alt limiti ayarlar. Bkz. 3207 DENETIM3
PAR.
3209 DENETIM3 Lim UST -
Uclincli denetlenen parametre icin Ust limiti ayarlar. Bkz. 3207 DENETIM3
PAR.
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Grup 33: BILGI

Bu grup surtcunun yururlUkteki programlari hakkindaki bilgilere
erisim saglar: strimler ve test tarihi

Kod |Aciklama Aralik
3301 |YAZILIM 0000...FFFF onaltlk dgr

Surdcundn yazihm strimand igerir.

3302 [YUKLEME VERSIYON 0000...FFFF onaltlk dgr

YUkleme paketinin surumunu icerir.

3303 [TEST TARIHi yy-ww

Test tarihini (yy.ww) igerir.

3304 |[SURUCU TiPi XXXY

Surtcunun akim ve gerilim degerini gosterir. Bigcim XXXY’dir,

« XXX = Amper cinsinden suriucunun nominal akim degeri. Eger
bulunuyorsa akimin degerinde “A” bir ondalik say! ifade eder.
Ornegin, XXX = 8A8 nominal akim degerinin 8,8 A oldugunu gosterir.

* Y = Surucunun gerilim degeri, Y = 2 oldugunda 208...240Vve Y =4
oldugunda 380...480 V degeri gosterir.

3305 PARAM. TABLOSU 0000...FFFF onaltlk dgr

Surltcude kullanilan parametre tablosunun strimanu icerir.
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Grup 34: PANEL AYARLARI

Bu grup, kontrol paneli Cikis modundayken, kontrol paneli
ekraninin (orta alan) igcerigini tanimlar.

Kod |Aciklama Aralik

3401 |SINYAL 1 PAR 100...178

Kontrol Panelinde gorintilenen ilk parametreyi (numarayla) seger.

» Bu gruptaki agiklamalar kontrol panelinin ¢ikis modundaki ekran
igerigini tanimlar.

« Herhangi bir Grup 01: CALISMA VERILERI parametre numarasi
secilebilir.

+ Asagidaki parametreleri kullanarak ekran degeri olgeklendirilebilir,
kullanigh birimlere donusturulebilir ve/veya bir gubuk grafik seklinde
goruntulenebilir.

» Bu sekil, bu gruptaki parametreler tarafindan yapilan segimleri
tanimlar.

100 = SEGILMEDI - ilk parametre gdsterilmez.

101...178 - 0101...0178 parametresini goruntuler. Parametre mevcut
degilse, ekranda “n.a.” yazar.

P 3404 P 3405

AUTO R ¢ * 15.0Hz

P 3401 (= 137) —»15_ O Hz
P3408(=138) ——m» 3.7 A
P3415(=139) —»44. 0 %

~ 1 00:00 [ MENU _

AUTO N 15.0Hz

15. 0 Hz

| 00:00 [ MENU
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Kod

Aciklama Aralik

3402

SINYAL 1 MiN -

ilk ekran parametresi igin minimum degeri tanimlar.

* 0102 HIZz (rpm cinsinden) gibi bir grup 01 parametresini motor
tarafindan galistirilan bir konveydr hizina (ft/min) déndstlirmek igin
3402, 3403, 3406, ve 3407 parametrelerini kullanin. Bu tur bir
donusturme islemi icin, sekildeki kaynak degerleri minimum ve
maksimum motor hizidir ve ekrandaki degerler bunlara karsilik gelen
minimum ve maksimum konveyor hizidir.

« Ekranda dogru birimleri se¢mek igin parametre 3405’i kullanin.

Not: Birimleri segmek degerleri donustirmez. Parametre 3404 CIKIS 1

DSP FORM = 9 (DIREKT) olarak ayarlandiysa, parametre gegerli degildir.

Ekran
degeri A

P3407 | — — — — — —

I
|
P 3406~ — — |
|
|

>Kaynak
degeri
P3402 P 3403 g

3403

SINYAL 1 MAX -
ilk ekran parametresi icin maksimum degeri tanimlar.

Not: Parametre 3404 CIKIS 1 DSP FORM = 9 (DIREKT) olarak
ayarlandiysa, parametre gecerli degildir.

3404

CIKIS 1 DSP FORM 0...9

ilk_ekran parametresi i¢cin ondalik sayr konumunu tanimlar.
« |stenilen basamak sayisini ondalik sayinin sagina girin.
* Pi(3,14159) sayisinin kullandidi bir 6rnek igin, bkz. tablo.

3404 Degeri | Ekran Aralik

0 +3 -32768...+32767 (Isaretli)
+ 3.1
+ 3,14
+ 3,142
3 0...65535 (Isaretsiz)
3.1
3.14
3,142
Cubuk olcek gosterilir.
Dogrudan deger. Ondalik nokta yeri ve dlgim
birimleri kaynak sinyaliyle aynidir.

Not: 3402, 3403 ve 3405...3407 parametreleri
etkisizdir.

OO N[O O W N -
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Kod |Aciklama

Aralk

3405 |CIKIS 1 BIRIM

O=nounit 9=°C 18 =MWs 27 =ft
1=A 10=Ibft 19=m/sn 28=MGD
2=V 1M1=mA 20=m%h 29=inHg
3=Hz 12=mV  21=dm%s 30=FPM
4=% 13=kW 22=bar  31=Kkb/sn
5=sn 14=W  23=kPa 32=kHz
6=s 15=kWh 24 =GPM 33 =ohm
7 =rpm 16 = °F 25=PSI 34 =ppm
8 =kh 17=hp  26=CFM 35=pps

125 =Fout 126 = Tout 127 =Vdc

0...127

ilk ekran parametresi igin kullanilan birimleri seger.

Not: Parametre 3404 CIKIS 1 DSP FORM = 9 (DIREKT) olarak
ayarlandiysa, parametre gecerli degildir.

36=1I/sn 45=Pa
37 =l/dak 46 = GPS
38=1/s 47 = gal/sn

39 =m3/sn 48 = galim
40 =m3m 49 = galls
41 =kg/sn 50 = ft3/sn

42 =kg/m 51 =ft3m

43 =kgls 52 =ft3
saat

44 = mbar 53 =Ib/sn

Asagidaki tniteler, gubuk gérinim igin kullanighdir.
117 = %ref 118 = %act 119 = %dev 120 = % LD 121 =% SP 122 =

%FBK

54 =|b/m 63 = Mrev

55=1Ib/s 64=d

56 =FPS 65=inWC
57 =ft/sn 66 = m/dak
58 =inH,O 67 = Nm
59=wg  68=Kmd3n
olarak

60 = ft wg

61 = Ibsi

62 = msn

123 = lout 124 = Vout

3406 |GIKIS 1 MIN

ilk ekran parametresi icin maksimum degeri tanimlar.

Not: Parametre 3404 CIKIS 1 DSP FORM = 9 (DIREKT) olarak
ayarlandiysa, parametre gecerli degildir.

3407 [CIKIS 1 MAX

ilk ekran parametresi icin maksimum degeri tanimlar.

Not: Parametre 3404 CIKIS 1 DSP FORM = 9 (DIREKT) olarak
ayarlandiysa, parametre gecerli degildir.

3408 |SINYAL 2 PAR

* Bkz. parametre 3401.

100...178

Kontrol panelinde gérintilenen ikinci parametreyi (numarayla) seger.

3409 |SINYAL 2 MIN

» Bkz. parametre 3402.

ikinci ekran parametresi icin minimum degeri tanimlar.

3410 |SINYAL 2 MAX

* Bkz. parametre 3403.

ikinci ekran parametresi igin maksimum degeri tanimlar.

3411 |CIKIS 2 DSP FORM

* Bkz. parametre 3404.

0...9

ikinci ekran parametresi icin ondalik sayi konumunu tanimlar.

3412 [CIKIS 2 BIRIM

* Bkz. parametre 3405.

0...127

ikinci ekran parametresi icin kullanilan birimleri seger.

Parametrelerin listesi ve tanimlari
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Kod |Aciklama Aralik
3413 |CIKIS 2 MIN -
ikinci ekran parametresi igin minimum degeri tanimlar.
» Bkz. parametre 3406.
3414 |CIKIS 2 MAX -
ikinci ekran parametresi igin maksimum degeri tanimlar.
» Bkz. parametre 3407.
3415 |SINYAL 3 PAR 100...178
Kontrol panelinde géruntulenen tglncu parametreyi (numarayla) secer.
» Bkz. parametre 3401.
3416 |SINYAL 3 MIN -
* Uguncu ekran parametresi igcin minimum degeri tanimlar.
Bkz. parametre 3402.
3417 |SINYAL 3 MAX -
Uglinct ekran parametresi igin maksimum degeri tanimlar.
« Bkz. parametre 3403.
3418 (CIKIS 3 DSP FORM 0...9
Uclincl ekran parametresi igin ondalik sayr konumunu tanimlar.
» Bkz. parametre 3404.
3419 |CIKIS 3 BIRIM 0...127
Uglincti ekran parametresi igin kullanilan birimleri seger.
» Bkz. parametre 3405.
3420 (CIKIS 3 MIN -
Uglincl ekran parametresi igin minimum degeri tanimlar.
» Bkz. parametre 3406.
3421 |CIKIS 3 MAX -
Uglincti ekran parametresi igin maksimum degeri tanimlar.
» Bkz. parametre 3407.
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Grup 35: MOTOR ISI OLGUMU

Bu grup bir sicaklik sensoru ile algilanan - motorun asiri
Isinmasi gibi belirli bir potansiyel arizanin algilanmasini ve
raporlanmasini tanimlar. Tipik baglantilar asagida gosterilmigtir.

Bir sensor
- L Al1
Motor ); . .
— ——{AGND
] AO1
' _JAGND
3,3nF L ‘
Ucg sensor
Al
Motor AGND
T T 7T
AO1
AGND

33nF | ]

UYARI! IEC 60664, elektrik yuklu pargalar ile iletken olmayan ya
da iletken olan ancak koruyucu topraklamaya bagli olmayan
elektrik donaniminin erigilebilir parcalarina ait yuzey arasinda
cift ya da takviyeli yalitim gerektirir.
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Bu gerekliligi yerine getirmek icin bir termistoru (ve diger benzer
komponentleri) asagidaki alternatiflerden herhangi birini
kullanarak surtcunun kontrol terminallerine baglayin:

« Termistoru cifte desteklenmis yalitim ile motorun elektrik
yuklU pargalarindan ayirin.

« Sdrucunun dijital ve analog giriglerine bagl tum devreleri
koruyun. Elektrik kontagina karsi koruyun ve temel yalitim
(surucunun ana devresi ile ayni gerilim seviyesinden
degerlendirilir) ile algak gerilim devrelerinden yalitin.

* Yalniz harici bir termistor rolesi kullanin. Réle yalitiminin
degeri, suricunun ana devresi ile ayni gerilim seviyesinde
olmaldir.

Asagidaki sekilde termistor rolesi ve dijital giris kullanan PTC

sensoru baglantilari gosterilmistir. Motorun ucunda kablo ekrani,

or. 3,3 nF’lik bir kondansator ile topraklanmalidir. Bu mamkun

degilse ekrani baglamadan birakin .

3501 SENSOR TIPI = 5 (TERMISTOR(0)) VEYA 6 (TERMISTOR(1)) -

Termistor

rolesi Kontrol karti

il

\ +24 'V DC
@ ¢

3501 SENSOR TIPI = 5 (TERMISTOR(0)) - PTC sensoru
Kontrol kart

DI
+24 VV DC

A
Motor 3 3 nF @

Diger hatalar igcin veya bir model kullanarak motorun asiri
Isinmasini tahmin etmek i¢in bkz. Grup 30: HATA
FONKSIYONLARI.
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Kod |Aciklama Aralik

3501 [SENSOR TiP 0...6

Kullanilan motor sicaklik sensorunun tipini belirler, PT100 (°C),
PTC (ohm) veya termistor.

Bkz. parametreler 1501 AO1 ICERIK SEC ve 1507 AO2 ICERIK SEC.

0 = HICBIRI
1 =1 x PT100 - Sensor konfigurasyonunda bir PT 100 sensoru
kullanilr.

» ao1 veya AO2 analog c¢ikisl, sensor Uzerinden sabit akimi besler.
* Motor sicakligi arttikga, sensor Uzerindeki gerilim gibi sensor direnci
de artar.
* Sicaklik 6lgme fonksiyonu, Al1 veya ai2 analog girisi Uzerinden
gerilimi okur ve santigrat dereceye cevirir.
2=2xPT100 - Sensor konfigurasyonunda iki PT 100 sensoru kullanilir.
« isletim yukaridaki 1 x PT100 ile aynidir.
3 =3 x PT100 — Sensor konfiglirasyonunda Ug PT100 sensora kullanilir.
« isletim yukaridaki 1 x PT100 ile aynidir.
4 = PTC - Sensor
konfigirasyonunda PTC
kullanilir.
« Analog ¢ikis, sensor Asir
uzerinden sabit akim
besler.
» Sensor direnci, motor
sicakligi PTC referans
sicakligini (T.of) astiginda,  Normal
direngteki gerilim gibi
keskin bir bicimde artar.
Sicaklik dlgum iglevi,
gerilimi AI1 analog girisi
uzerinden okur ve bunu
ohm degerine donusturdr.
» Asagidaki tablo ve
yukaridaki grafikte, tipik PTC sensor direnci, motor ¢alisma
sicakhginin bir fonksiyonu olarak gdsterilmistir.

Sicakhik Direng
Normal < 1,5 kohm
Asiri >4 kohm
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Kod |Aciklama Aralik
5 = TERMISTOR(0) - Sensodr konfigurasyonunda termistor kullanilir.

* Motorun termik korumasi, bir dijital giris Uzerinden aktif hale getirilir.
Dijital giriglerden birine ya normal, kapali bir termistor rolesi, ya da
bir PTC sensoér baglayin.

« Dijital giris ‘0’ oldugunda motor asiri iIsSinmistir.

* Bkz. 262. sayfadaki baglanti sekilleri.

» Asagidaki tablo ve 263. sayfadaki grafikte, 24 V ve dijital girig
arasina baglanan PTC sensdrunin direng gereksinimleri, motor
¢alisma sicakliginin bir fonksiyonu olarak gosterilmigtir.

Sicakhik Direng
Normal < 3 kohm
Asir > 28 kohm
6 = TERMISTOR(1) - Sensor konfigurasyonunda bir termistor kullanilir.

* Motorun termik korumasi, bir dijital giris Uzerinden aktif hale getirilir.
Normalde acik termistor rolesini bir dijital girise baglayin.

« Dijital giris ‘1’ oldugunda motor asiri iIsinmistir.

* Bkz. 262. sayfadaki baglanti sekilleri.

3502 |GiRiS SECIM 1...8
Sicaklik sensoru i¢in kullanilan girisi tanimlar.
1=A11-PT100 ve PTC
2=A12-PT100 ve PTC
3...8 = DI1...DI6 - Termistor ve PTC.

3503 |[ALARM LiMiT -10...200 °C
motor sicakligr dlgumu 0...5000 ohm
igin alarm limitini belirler. 0...1
» Bu limit Gzerindeki motor sicakliklarinda, surtcu bir alarm (2010, MOT

ISISI) gbruntiler.

Dijital girise baglanmis termistorler veya PTC igin:
0 - Aktif degil
1 - Aktif

3504 |HATA LiMIT -10...200 °C
motor sicakligi olgimu 0...5000 ohm
icin alarm limitini belirler. 0...1
» Bu sinir tzerindeki motor sicakliklari igin surtcu bir hata (9, MOT ASIR

SIC) gosterir ve surucuyu durdurur.
Dijital girise baglanmis termistorler veya PTC igin:
0 - Aktif degil
1 - Aktif
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Grup 36: ZAMANSAL FONKSIYON

Bu grup zamana bagl fonksiyonlarini tanimlar. Zamana bagli
fonksiyonlar asagidakileri igerir:

« dort adet gunlik baslatma/durdurma

» dort adet gunluk baslatma/durdurma, gecersiz kilma

» segcili periyotlari bir araya getirmek igin dort zamanlayici.
Bir zamanlayici birden fazla zaman periyoduna baglanabilir ve
bir zaman periyodu birden fazla zamanlayici iginde yer alabilir.

TIME PERIOD 1

3602 START ZAMANI 1
3603 STOP ZAMANI 1
3604 START GUNU 1
3605 STOP GUNU 1

TIME PERIOD 2

3606 START ZAMANI 2 TIMER 1

3607 STOP ZAMANI 2

3608 START G__UI\_I_U 5 3626 TIMER 1 SRC
3609 STOP GUNU 2

TIMER 2
TIME PERIOD 3 3627 TIMER 2 SRC
3610 START ZAMANI 3
3611 STOP ZAMANI 3 TIMER 3

3612 START GUNU 3

3613 STOP GUNU 3 3628 TIMER 3 SRC

TIME PERIOD 4 TIMER 4
3614 START ZAMANI 4 3629 TIMER 4 SRC
3615 STOP ZAMANI4

3616 START GUNU 4
3617 STOP GUNU 4

BOOSTER
3622 BOOSTER SEC
3623 BOOSTER ZAMAN

. Yikseltmeyi
+ etkinlegtirir

DI1...DI6
DI1(INV)...DIB(INV)
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Bir parametre yalniz tek bir zamanlayiciya baglanabilir.

1001 HAR1 KOMUTLAR

TIMER 1 1002 HARZ KOMUTLAR
3626 TIMER 1 SRC 1102 HAR1/HAR2 SECIMI

1201 SABIT HIZ SECIMI

1401 ROLE CIKIS 1...1403 ROLE CIKIS 3

TIMER 2 1410 ROLE GIKIS 4...1412 ROLE GIKIS 6
3627 TIMER 2 SRC 4027 PID1 PAR SET

4228 HARD PID AKTIF ET

8126 ZAMANLI OTODEG

Kod

Aciklama Aralik

3601

TIMER AKTIF -6...7

Zamanlayici etkinlegtirme sinyali i¢cin kaynak secer.

0 = SECILMEDI - Zamana bagh fonksiyonlar devre digi birakilmistir.

1 = DI1 - Dij. giris DI1'i zamana bagh fonk. etkinl. sinyali olarak tanimlar.
« Dij. giris, zamana bagli fonk. etkinlestirme icin aktif hale getiriimeli.

2...6 = DI2...DI6 - Dijital giris DI2...DI6'yl zamana bagli fonksiyonu
etkinlestirme sinyali olarak tanimlar.

7 = AKTIF - Zamana bagl fonksiyonlar etkinlestirilmistir.

-1 = DI1(INV) - Tersine gevrilmis dijital giris DI1'i zamana bagli fonksiyonu
etkinlestirme sinyali olarak tanimlar.
« Zamana bagli fonk. etkinl. sny. i¢in bu dij. giris devre digI birakiimali.

-2...-6 = DI2(INV)...DI6(INV) - Tersine g¢evrilmis dijital girisi DI2...DIG'yI
zamana bagli fonksiyonu etkinlestirme sinyali olarak tanimlar.

3602

START ZAMANI 1 00:00:00...23:59:58
Gunluk start zamanini tanimlar.

« Zaman, 2 saniyelik adimlarda degistirilebilir.

« Parametre degeri 07:00:00 ise, zamanlayici saat 7:00°de aktif olur.
» Sekilde, farkli is gunlerindeki ¢oklu periyotlar gosteriimektedir.

20:30:00

17:00:00

15:00:00

13:00:00
12:00:00 I:I

10:30:00

09:00:00

Mon Tue Wed Thu Fri Sat Sun
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Kod

Aciklama Aralik

3603

STOP ZAMANI 1 00:00:00...23:59:58

Gunluk stop saatini tanimlar.

» Saat, 2 saniyelik adimlar ile degistirilebilir.

» Parametre degeri 09:00:00 ise, bu durumda zamanlayici saat 9:00’da
aktif olur.

3604

START GUNU 1 1...7

Haftalik start gununu tanimlar.

1 = PAZARTESI...7 = PAZAR.

« Parametre degeri 1 ise, bu durumda zamanlayici 1 Pazartesi gece
yarisindan (00:00:00) itibaren aktif olur.

3605

STOP GUNU 1 1...7

Haftalik stop gununu tanimlar.

1 = PAZARTESI...7 = PAZAR.

« Parametre degeri 5 ise, bu durumda zamanlayici 1 Pazartesi gece
yarisinda (23:59:58) devre disi birakilir.

3606

START ZAMANI 2

ZAMANLAYICI 2 gunluk start zamanini tanimlar.
* Bkz. parametre 3602

3607

STOP ZAMANI 2

ZAMANLAYICI 2 gunlik durma zamanini tanimlar.
* Bkz. parametre 3603

3608

START GUNU 2

ZAMANLAYICI 2 haftalik start gununu tanimlar.
* Bkz. parametre 3604

3609

STOP GUNU 2
ZAMANLAYICI 2 haftalik stop giininu tanimlar.
* Bkz. parametre 3605

3610

START ZAMANI 3

ZAMANLAYICI 3 gunluk start zamanini tanimlar.
* Bkz. parametre 3602

3611

STOP ZAMANI 3

ZAMANLAYICI 3 gunluk stop zamanini tanimlar.
* Bkz. parametre 3603

3612

START GUNU 3

ZAMANLAYICI 3 haftalik start ginund tanimlar.
* Bkz. parametre 3604

3613

STOP GUNU 3

ZAMANLAYICI 3 haftalik stop gununu tanimlar.
* Bkz. parametre 3605

3614

START ZAMANI 4

ZAMANLAYICI 4 gunluk start zamanini tanimlar.
* Bkz. parametre 3602
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Kod

Aciklama Aralik

3615

STOP ZAMANI 4

ZAMANLAYICI4 gunlUk start zamanini tanimlar.
» Bkz. parametre 3603

3616

START GUNU 4

ZAMANLAYICI 4 haftalik start gininu tanimlar.
» Bkz. parametre 3604

3617

STOP GUNU 4

ZAMANLAYICI 4 haftalik stop gununu tanimlar.
* Bkz. parametre 3605

3622

BOOSTER SEC-6...6

Sure saati sinyali icin kaynak secer.

0 = SECILMEDI - Yukseltme sinyali devre disi birakiimistir.

1 =DI1 - DI1'i yUkseltme sinyali olarak tanimlar.

2...6 = DI2...DI6 - Dijital girig DI2...DIG'yi yukseltme sinyali olarak
tanimlar.

-1 = DI1(INV) - Tersine gevrilmis dijital giris DI1'i yUkseltme sinyali olarak
tanimlar.

-2...-6 = Tersine ¢evrilmis dijital giris DI2...DI6'yI yukseltme sinyali olarak
tanimlar.

3623

BOOSTER ZAMAN 00:00:00...23:59:58

Yukseltmenin ACIK oldugu zamanini tanimlar. Stire BOOSTER SEC
sinyali ile baslatilir. Parametre degeri 01:30:00 ise, yukseltme DI
birakildiktan sonra 1 saat 30 dakika boyunca aktiftir.

Yukseltme _
aktif

|
|
- -~

I Yukseltme suresi |

Aktivasyon DI
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Kod

Aciklama Aralik

3626

TIMER 1 SRC 0...31

Tam istenilen zaman ayarlarini zamana bagh bir fonksiyonda bir araya

getirir.

0 = SECILMEDI - Zamanlayici segili degil.

1 =P1 - Zamanlayicida Zaman Periyodu 1 segili.

2 = p2 - Zamanlayicida Zaman Periyodu 2 segili.

3 = P1+P2 - Zamanlayicida Zaman Periyodu 1 ve 2 segili.

4 = p3 - Zamanlayicida Zaman Periyodu 3 segili.

5 = P1+P3 - Zamanlayicida Zaman Periyodu 1 ve 3 segili.

6 = P2+P3 - Zamanlayicida Zaman Periyodu 2 ve 3 segili.

7 = P1+P2+P3 - Zamanlayicida Zaman Periyodu 1, 2 ve 3 segili.

8 = P4 - Zamanlayicida Zaman Periyodu 4 segili.

9 = P1+P4 - Zamanlayicida Zaman Periyodu 1 ve 4 segili.

10 = P2+P4 - Zamanlayicida Zaman Periyodu 2 ve 4 segili.

11 = P1+P2+P4 - Zamanlayicida Zaman Periyodu 1, 2 ve 4 segili.

12 = P3+P4 - Zamanlayicida Zaman Periyodu 3 ve 4 segili.

13 = P1+P3+P4 - Zamanlayicida Zaman Periyodu 1, 3 ve 4 segili.

14 = p2+P3+P4 - Zamanlayicida Zaman Periyodu 2, 3 ve 4 segili.

15 = P1+P2+P3+P4 - Zamanlayicida Zaman Periyodu 1, 2, 3 ve 4 segili.

16 = YUKSELTME - Zamanlayicida Yukseltme (B) segili.

17 = P1+4B - Zamanlayicida Zaman Periyodu 1 ve Yukseltme segili.

18 = P2+B - Zamanlayicida Zaman Periyodu 2 ve YUkseltme segili.

19 = P1+P2+B - Zamanlayicida Zaman Periyodu 1 ve 2 ile Yukseltme
secili.

20 = P3+B - Zamanlayicida Zaman Periyodu 3 ve YUkseltme segili.

21 = P1+P3+B - Zamanlayicida Zaman Per. 1 ve 3 ile YUkseltme segili.

22 = p2+P3+B - Zamanlayicida Zaman Per. 2 ve 3 ile YUkseltme segili.

23 = P1+P2+P3+B - Zamanlayicida Zaman Periyodu 1, 2 ve 3 ile
Yukseltme segili.

24 = P4+B - Zamanlayicida Zaman Periyodu 4 ve Yukseltme segili.

25 = P1+P4+B - Zamanlayicida Zaman Per. 1 ve 4 ile YUkseltme segili.

26 = P2+P4+B - Zamanlayicida Zaman Per. 2 ve 4 ile Yukseltme segili.

27 = P1+P2+P4+B - Zamanlayicida Zaman Periyodu 1, 2 ve 4 ile
Yukseltme segili.

28 = P3+P4+B - Zamanlayicida Zaman Per. 3 ve 4 ile YUkseltme segili.

29 = P1+P3+P4+B - Zamanlayicida Zaman Periyodu 1, 3 ve 4 ile
Yukseltme segili.

30 = P2+P3+P4+B - Zamanlayicida Zaman Periyodu 2, 3 ve 4 ile
Yukseltme segili.

31 = P1+2+3+4+B - Zamanlayicida Zaman Periyodu 1, 2, 3 ve 4 ile
Yukseltme segili.

3627

TIMER 2 SRC
* Bkz. parametre 3626

3628

TIMER 3 SRC
* Bkz. parametre 3626

3629

TIMER 4 SRC

* Bkz. parametre 3626
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Grup 37: KULLAN YUK EGRISI

Bu grup, kullanici tarafindan ayarlanabilir yuk egrilerinin
denetimini tanimlar (motor momenti bir frekans fonksiyonu
olarak). E@ri, bes nokta ile tanimlanir.

Kod

Aciklama Aralik

3701

KUL.YUK EGRi MOD 0...3
Kullanici tarafindan ayarlanabilir yuk egrileri igin denetim modu.

Bu islevsellik, Grup 30: HATA FONKSIYONLARI igindeki énceki diistik

yuk denetiminin yerine geger. Emulasyon igin bkz. bolum Eski diisiik

ylik denetimi ile kargiliklilik, sayfa 272.

0 = SEGILMEDI - Denetim aktif degil.

1 = DUSUK YUK - Momentin dusuk yuk egrisinin altina dusmesi igin
denetim.

2 = ASIRI YUK - Momentin asiri1 yuk egrisini agsmasi i¢in denetim.

3 = BOTH - Momentin dusuk yuk egrisi altina dugmesi veya asiri yuk
egrisini agsmasi i¢in denetim.

Motor momenti (%)

A

: Asiri yik alani
P3706 P3709
P3712%53715 P3718

P3714 P3717

izin verilen calisma alani

P3705

Duasuk yuk alani
| P3708 :
i i — -
P3704 P3707 P3710 P3713 P3716
Cikis frekansi (Hz)
3702 [KUL. YUK EGRI FON 1=HATA, 2=ALARM

YUk denetimi sirasinda istenen eylem.

1 = HATA - 3701 KUL. YUK EGRI MOD tarafindan tanimlanan kosul, 3703
KUL. YUK EGRI ZAM tarafindan ayarlanan streden daha uzun sire
gecerli oldugunda bir hata olusturulur.

2 = ALARM - 3701 KUL. YUK EGRI MOD tarafindan tanimlanan kosul, 3703
KUL. YUK EGRI ZAM tarafindan belirlenen siurenin yarisi kadar gecerli
oldugunda bir alarm olusturulur.

3703

KUL YUK EGRIi ZAM 10...400 s

Hata olusturma icin zaman siniri tanimlar.
« Bu surenin yarisi, alarm olusturma siniri olarak kullanilir.
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Kod

Aciklama Aralik

3704

YUK FREKANSI 1 0...500 Hz

Ik yik egrisi tanimlama noktasinin frekans degerini tanimlar.
« 3707 YUK FREKANSI 2 degerinden kuguk olmalidir.

3705

DUSUK YUK TORK1 0...600%

Ik diistik yiik egrisi tanimlama noktasinin moment degerini tanimlar.
» 3706 YUKSEK YUK TORK1 de@erinden kuguk olmalidir

3706 [YUKSEK YUK TORK1 0...600%
ik asir yiik egrisi tanimlama noktasinin moment degerini tanimlar.
3707 [YUK FREKANSI 2 0...500 Hz

ikinci yuk egrisi tanimlama noktasinin frekans degerini tanimlar.
* 3710 YUK FREKANSI 3 degerinden kuguk olmaldir.

3708

DUSUK YUK TORK2 0...600%

ikinci diisiik yiik egrisi tanimlama noktasinin moment degerini tanimlar.
» 3709 YUKSEK YUK TORK2 deg@erinden kuguk olmalidir.

3709 [YUKSEK YUK TORK2 0...600%
Ikinci asir yuk egrisi tanimlama noktasinin moment degerini tanimlar.
3710 [YUK FREKANSI 3 0...500 Hz

Uglinci yik egrisi tanimlama noktasinin frekans degerini tanimlar.
* 3713 YUK FREKANSI 4 degerinden kuguk olmaldir.

3711

DUSUK YUK TORK3 0...600%

Ugtincu diistik yUk egrisi tanimlama noktasinin mom. degerini tanimlar.
* 3712 YUKSEK YUK TORK3 degerinden kuguk olmalidir.

3712 [YUKSEK YUK TORK3 0...600%
Uglinci agin yik egrisi tanimlama noktasinin mom. degerini tanimlar.
3713 YUK FREKANSI 4 0...500 Hz

Doérdincul yuk egrisi tanimlama noktasinin frekans degerini tanimlar.
» 3716 YUK FREKANSI 5 de@erinden kuguk olmalidir.

3714

DUSUK YUK TORK4 0...600%

Daorduncu dusuk yuk egrisi taniml. noktasinin mom. degerini tanimlar.
» 3715 YUKSEK YUK TORK4 degerinden kuguk olmalidir.

3715

YUKSEK YUK TORK4 0...600%
Dorduncu agir yuk egrisi tanimlama noktasinin mom. degerini tanimlar.

3716

YUK FREKANSI 5 0...500 Hz
Besinci yUk egrisi tanimlama noktasinin frekans degerini tanimlar.

3717

DUSUK YUK TORK5 0...600%

Besinci dusuk yuk egrisi tanimlama noktasinin moment degerini
tanimlar.
* 3718 YUKSEK YUK TORKS degerinden kuguk olmaldir.

3718

YUKSEK YUK TORKS5 0...600%

Besinci asir yuk egrisi tanimlama noktasinin moment degerini tanimlar.
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Eski diglik yik denetimi ile kargiliklilik

Artik gecersiz olan parametre 3015 dusuk yuk egrisi, asagidaki
sekilde gosterilen secilebilir beg egri saglamigtir.

Tm
(%) A
80 -

60

40

20 —

Dusuk yuk egri turleri

%70

%50

%30

f

-

Parametre ozellikleri agagida aciklanan sekildedir.
» Eger yuk, parametre 3014 DUSUK YUK SURESI (obsolete)
tarafindan belirlenenden daha uzun sire boyunca ayarlanan
egrinin altina duserse, dusuk yuk korumasi etkinlegtirilir.
* 1...3 egrileri 9907 MOTOR NOM FREQ parametresi tarafindan
ayarlanan mot. nom. frek. degerinde maks. seviyesine ulagir.
* TM = motorun nominal momenti.
* fN = motorun nominal frekansi.
Eski bir dusuk yuk egrisi davranisini golgeli sutundaki gibi
parametrelerle emuile etmek isterseniz, yeni parametreleri
tablolardaki beyaz sutunlardaki gibi ayarlayin:

=
2,4'fN

3013...3015 Eski parametreler Yeni parametreler

(eski) param. ile | 3013 3014 3701 3702 3703
dusuk yuk UNDERLOAD|DUSUK YUK | KUL.YUK | KUL.YUK | KUL.YUK
denetimi FUNCTION | SURESI | EGRIMOD | EGRI FON | EGRI ZAM
Dusuk yuk 0 - 0 - -
islevselligi yok

Dusuk yUk egrisi, 1 t 1 1 t
olusturulan hata

Dusuk yuk egrisi, 2 t 1 2 2-t
olusturulan alarm
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AB (50 Hz):

Obs.
par.

3015 | 3704 | 3705 | 3707 | 3708 | 3710 | 3711 | 3713 | 3714 | 3716 | 3717
DUSUK| YUK |DUSUK| YUK |DUSUK| YUK |DUSUK| YUK |[DUSUK| YUK |DUSUK
YUK |FREKA| YUK |FREKA| YUK |FREKA| YUK |FREKA| YUK |FREKA| YUK
EGRISI| NSI 1 [TORK1| NSI 2 [TORK2| NSI 3 [TORK3| NSI 4 |TORK4| NSI 5 |TORK5

Hz % Hz % Hz % Hz % Hz %

Yeni parametreler

1 5 10 32 17 41 23 50 30 | 500 | 30
2 5 20 31 30 42 40 50 50 | 500 | 50
3 5 30 31 43 42 57 50 70 | 500 | 70
4 5 10 73 17 98 23 | 120 | 30 | 500 | 30
5 5 20 71 30 99 40 | 120 | 50 | 500 | 50
ABD (60 Hz):
ok, Yeni parametreler
par.

3015 | 3704 | 3705 | 3707 | 3708 | 3710 | 3711 | 3713 | 3714 | 3716 | 3717
DUSUK| YUK |DUSUK| YUK |DUSUK| YUK [DUSUK| YUK |DUSUK| YUK |DUSUK
YUK |[FREKA| YUK |FREKA| YUK |[FREKA| YUK |FREKA| YUK |FREKA| YUK
EGRISI| NSI 1 [TORK1| NSI 2 [TORK2| NSI 3 [TORK3| NSI 4 [TORK4| NSI 5 [TORKS

Hz % Hz % Hz % Hz % Hz %
10 38 17 50 23 60 30 | 500 | 30
20 37 30 50 40 60 50 | 500 | 50
30 37 43 50 57 60 70 | 500 | 70
10 88 17 | 117 | 23 | 144 | 30 | 500 | 30
20 86 30 | 119 | 40 | 144 | 50 | 500 | 50

| | WO|IDN| —~
DO OO OO O
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PID kontrolorlerine genel bir bakis

PID kontrolori - Temel kurulum

PID kontrol modunda, surtcu referans sinyalini (set degeri)
gercek bir sinyal (geri besleme) ile karsilastirir ve otomatik
olarak surtctniin hizini iki sinyalle eslesecek sekilde ayarlar. Iki
sinyal arasindaki fark hata (sapma) degeridir.

Normalde, PID kontrol modu, bir fan veya pompanin hizinin
basing, akis veya sicakliga bagli olarak kontrol edilmesi
gerektiginde kullanilir. Cogu durumda - ACH550'ye bagli tek bir
transduser sinyali oldugunda — sadece parametre Grup 40:
PROSES PID SET 1 gereklidir.

Parametre grubu 40'I kullanan set dederi/geri besleme sinyal
akisinin semasi 275. sayfada sunulmaktadir.
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P1101
P1199 panel REF1 | REF1
Panel REF2 _26" 1
PID Set degeri REF2
— %500 G40
Al P4016panel REF2| 19
Akim - -%500) PID1
Tork — L Hand/Auto
Gi L —1p4014 PID Gergk Dgr segim
¢ - P4015 |__|[HAND
Al ~|P4017_|
Akim | __|AUTO
Tork |
Glg -
Panel REF 1 — P1103 51102
Al Mz P1103 HARICI
Comm REF 1 HARICI2
Panel REF 2 —{pP1106
abi —P1108
Al — Hiz 20...21
Comm REF 2 | 19
Panel REF2 —{p4010
Al1 — P4012 PID Set degr| G40
Al2 _ —|P401 PID1 Out
Hab — PID1
Dahili —
PID Ger
Degeri
Al —{Pa016 9
Akim — Em
Tork —
L—{P4014
Gug ]
Al —P4017__|
Akim ]
Tork |
Gug _

Not: PID kontrolorunu aktif hale getirmek ve kullanmak igin
Parametre 1106 REF2 SECIMI 19 degerine (PID1 GIKIS)
ayarlanmalidir.
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PID kontrolor - Gelismis

ACHS50 iki ayri PID kontrolore sahiptir:

1. Proses PID (PID1) ve
2. Harici PID (PID2).

Proses kontrolori (PID1)
Proses PID (PID1) iki ayri parametre grubuna sahiptir:

» Proses PID (PID1) set 1 Grup 40: PROSES PID SET 1
bolimunde,

* Proses PID (PID1) set 2 Grup 41: PROSES PID SET 2
bolumunde tanimlanmaktadir.

Kullanici 4027 PID 1 PAR SET parametresini kullanarak iki farkli

set arasinda sec¢im yapabilir.

Motor yukud bir durumdan digerine dnemli olglide degisiyorsa,
normalde iki farkli PID kontrolor grubu kullanilir.

Harici PID kontroloru (PID2)
Grup 42: HARICI/ AYAR PID bélimiinde tanimlanan Harici PID
(PID2) iki farkh sekilde kullanilabilir:

* Ek PID kontrolor donanimi kullanmak yerine, Harici PID
damper veya valf gibi bir saha ekipmaninit ACH550
uzerinden kontrol etmek icin ayarlanabilir. Bu durumda,
parametre 4230 TRIM MOD 0 dederine (fabrikasyon degeri)
ayarlanmalidir.

« Harici PID (PID2), ACH550'nin hizini duzenlemek veya
ayarlamak amaciyla Proses PID'e (PID1) ek PID Kontrolori
olarak kullanilabilir.
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Grup 40: PROSES PID SET 1

Bu grup, PID (PID1) kontroloruyle birlikte kullanilan bir
parametreler grubunu tanimlar.

Normalde sadece bu gruptaki parametreler gereklidir.

Kod

Aciklama Aralik

4001

KAZANC 0,1...100

PID kontrol cihazinin kazancini tanimlar.

* Ayar araligi 0,1...100 seklindedir.

* 0,1'de PID kontrolor ¢ikigl hata degerinin onda biri kadar degisiklige
ugrar.

* 100'de PID kontrolor ¢ikisi hata de@erinin yuz katl kadar degisiklige
ugrar.

Sistemin cevap verebilme yetenegini ayarlamak igin oransal kazang ve

entegral zaman degerlerini kullanin.

* Oransal kazang icin dusUk bir deger ve entegral zaman igin ylksek
bir deger istikrarli calismayi saglar fakat yavas bir karsilik verir.

» Oransal Kazang degeri cok buylkse veya entegral zaman ¢ok kisa
ise, sistem istikrarsiz olabilir.

Prosediir:

« Baslangig icin asagidakileri ayarlayin:
* 4001 KAZANC = 0,0.

* 4002 ENTEGRAL SURE = 20 saniye.

+ Sistemi baslatin ve istikrarli igletimi korurken set degerine hemen
ulasip ulasmadigini gézlemleyin. Ulagsmazsa gergek sinyal (ya da
surucu hizi) sabit bir salinim yapana kadar KAZANG (4001) degerini
artirin. Bu salinima sebep olmak igin strucuye start ve stop yaptirmak
gerekebilir.

« Salinim durana kadar KAZANG (4001) degerini azaltin.

* KAZANG (4001) degerini yukaridaki degerin 0.4 ile 0.6 katina
ayarlayin.

» Geriye besleme sinyali (ya da sUrucu hizi) sabit bir salinim yapana
kadar ENTEGRAL SURE (4002) degerini azaltin. Bu salinima sebep
olmak i¢in surucuye start ve stop yaptirmak gerekebilir.

* Salinim durana kadar ENTEGRAL SURE (4002) degerini azaltin.

* ENTEGRAL SURE (4002) degerini yukaridaki degerin 1.15 ile 1.5 katina
ayarlayin.

» Eger geri besleme sinyali yuksek frekansli gurultl iceriyorsa, gurultu
sinyalden filtrelenene kadar parametre 1303 AI1 FILTRE veya 1306 AI2
FILTRE degerini yukseltin.
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Kod |Aciklama Aralik
4002 [ENTEGRAL SURE 0,0 s=SECILMEDI,
0,1...600 s

Proses PID kontrol cihazi igin entegral suresini tanimlar.

Entegral suresi, tanim olarak ¢ikisi hata degeri kadar artirmak igin

gerekli olan zamandir.

» Hata degeri sabittir ve %100°dr.

+ Kazang =1.

» 1 saniyelik entegral zamani, %100 degisimin 1 saniye i¢inde
basarildigini gosterir.

0,0 = SECILMEDI - Entegrali devre digi birakir (kontrol cihazinin |
parcasl).

0,1...600,0 = Entegral suresi (saniye).

» Ayar proseduru igin, bkz. 4001.

A A

I

D (P 4001=10) L |
C(P4001=1) | | |
|
t
1 -
~<— P 4002 —»,
A = Hata

B = Hata deger adimi
C = Kontrol cihazi ¢ikisi Kazang = 1
D = Kontrol cihazi ¢ikigi Kazang = 10
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Kod

Aciklama Aralik

4003

TUREV SURE 0.0...10.0 s

Proses PID kontrol cihazinin turev suresini tanimlar.

* Hatanin turevini PID kontrolorinun gikisina ekleyebilirsiniz. Turev,
hata degerinin degisim oranidir. Ornegin islem hata degeri dogrusal
olarak degisirse, turevi PID kontrol cihazi gikigina eklenen bir sabittir.

* Hata turevi 1 kutuplu filtreyle filtrelenir. Filtrenin zaman sabiti, 4004
PID TUREV FILTRE parametresi tarafindan tanimlanir.

0.0 = secILMEDI - PID kontrol cihazi ¢ikisinin hata turev kismini devre
disi birakir.

0.1...10.0 = Turev suresi (saniye).

Hata A Islem hata degeri
%100 - - ———— -~ Y
|
|
|
|
%0 |
i -1
PID cikis !
A Kontrol cihazi gikisinin D kismi
Kazang )/ !
P 4001
>
<+— P 4003 —»
4004 |PID TUREV FILTRE 0.0...10.0s

PID kontrol cihazi ¢ikiginin hata tlrev kismi igin filtre zaman sabitini

tanimlar.

» PID kontrolor ¢ikisina eklenmeden dnce, hata tlrevi 1 kutuplu filtre ile
filtrelenir.

+ Filtreleme suresini artirmak hata turevini duzlestirir ve guraltiya
azaltir.

0.0 - Hata tarev filtresini devre disi birakir.

0.1...10.0 - Filtre zaman sabiti (saniye).

4005

ERROR VALUE INV 0=NO, 1=YES

Geri besleme sinyali ve surucu hizi arasinda normal ya da tersine

cevrilmis bir iliski secer.

0 = HAYIR - Normal, geri besleme sinyalinde azalma surucu hizini artirir.
Hata = Ref - Fbk.

1 = EVET - Tersine gevrilmig, geri besleme sinyalinde azalma surucu
hizini azaltir. Hata = Fbk - Ref.
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Kod |Aciklama Aralik
4006 [BIRIM 0...127
PID kontrol cihazina ait gergek degerler igin birim secer. (PID1
parametreleri 0128, 0130 ve 0132).
» Mevcut Unitelerin listesi icin parametre 3405’e bakiniz.
4007 |BIRIM OLGEGI 0...4
PID kontrol cihazina ait gercek degerlerde ondalik basamagin yerini
tanimlar.
« Girigsin sagindan sayarak ondalik basamagin yerini girin.
* Pi(3,14159) sayisinin kullandigi bir 6rnek igin, bkz. tablo.
4007 Deger | Giris |Ekran
0 00003 |3
1 00031 |3.1
2 00314 |3.14
3 03142 (3,142
4 31416 |3,1416
4008 |%0 DEGERI birim ve olgek tan. par.
4006 ve 4007 tarafindan
gercgeklestirilir
PID kontrol cihazinin gercek degerlerine (PID1 parametreleri 0128,
0130 ve 0132) uygulanan odlgeklendirmeyi (bir sonraki parametre ile)
tanimlar.
» Birim ve olgek, parametre 4006 ve 4007 ile tanimlanir.
Birimler (P4006)
Olgek (P4007) +% 1000,0
A .
P 4009 -
P 4008 -
Dahili dlgek (%)
|
. %100
-% 1000,0
4009 (%100 DEGERI birim ve olgek tan. par.

4006 ve 4007 tarafindan
gerceklestirilir
PID kontrol cihazinin gergek degerlerine uygulanan olgeklendirmeyi
tanimlar (6nceki parametre ile birlikte).

 Birim ve olgek, parametre 4006 ve 4007 ile tanimlanir.
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Kod |Aciklama Aralik

4010 |SET DEGERI SEGIM 0...20

PID kontroloru igin referans sinyal kaynagini tanimlar.

* PID regulatoru baypas edildiginde parametrenin bir anlami yoktur
(bkz. 8121 reg bypass kontr).

0 = PANEL - Kontrol paneli referans saglar.

1 = A1 - Analog giris 1 referans saglar.

2 = AI2 - Analog giris 2 referans saglar.

8 = HABERLESME - Fieldbus, referans saglar.

9 = HABERLESME+AI1 - Fieldbus ve analog giris 1 (A1) birlesimini
referans kaynagi olarak tanimlar. Bkz. Analog giris referans
diizeltmesi, sayfa 282.

10 = HABERLESME=*AI1 - Fieldbus ve analog giris 1 (Al1) birlesimini
referans kaynagi olarak tanimlar. Bkz. Analog giris referans
dlzeltmesi, sayfa 282.

11 = DI3U,4D(RNC) - Motor potansiyometre kontrol gérevi yapan dijital
girisler referans saglar.

* DI3 hizi artirir (U, “yukar1” anlamina gelir).

* DI4 referansi azaltir (D, “asagi” anlamina gelir).

» 2205 HIZLANMA RAMP 2 parametresi referans sinyalinin degisim
hizini denetler.

* R = Stop komutu referansi sifir degerine getirir.

* NC = Referans degeri kopyalanmamisgtir.

12 = DI3U,4D(NC) - Asagidakiler hari¢, yukaridaki DI3uU, 4D(RNC) ile
aynidir:

» Stop komutu referans deg@erini resetlemez. Yeniden start sirasinda
motor, secilen rampa oraninda saklanan referans degerine
hizlanma yapar.

13 = DI5U,6D(NC) - Asagidakiler harig, yukaridaki DI3uU, 4D(NC) ile
aynidir:

* DIS ve di6 dijital giriglerini kullanir.

14 = AI1+AI2 - Analog giris 1 (A1) ve analog giris 2 (AlI2) kombinasyonu
referans kaynagi olarak tanimlar. Bkz. Analog giris referans
dlizeltmesi, sayfa 282.

15 = AI1*AI2 - Analog girig 1 (AI1) ve analog giris 2 (AI2) kombinasyonu
referans kaynagi olarak tanimlar. Bkz. Analog giris referans
dlizeltmesi, sayfa 282.

16 = AI1-AI2 - Analog giris 1 (A1) ve analog giris 2 (AI2)
kombinasyonunu referans kaynagi olarak tanimlar. Bkz. Analog giris
referans diizeltmesi, sayfa 282.

17 = AI1/AI2 - Analog giris 1 (AI1) ve analog giris 2 (AI2)
kombinasyonunu referans kaynagi olarak tanimlar. Bkz. Analog giris
referans dlzeltmesi, sayfa 282.

19 = INTERNAL - Parametre 4011 kullanarak ayarlanan bir sabit deger
seti referans saglar.

20 = PID2 GIKIS - PID kontroldr 2 gikigini (parametre 0127 pid 2 ¢ikig)

referans kaynagi olarak tanimlar.
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Kod |Aciklama Aralik

Analog giris referans duzeltmesi

9, 10, ve 14...17 parametre degerleri asagidaki tabloda bulunan
formalU kullanir.

Deger ayar1 (Al referansinin hesaplanmasi
C+B C degeri + (B degeri - %50 referans degeri)
C+*B C degeri - (B degeri / %50 referans degeri)
C-B (C degeri + %50 referans degeri) — B degeri
C/B (C degeri - %50 referans degeri) / B degeri

Burada:
» C = Ana Referans degeri

(=9, 10 degerleri igin HABERLESME ve = 14...17 degerleri igin AI1).
+ B = Duzeltme referansi

(=9, 10 degerleri icin AI1 ve = 14...17 de@erleri icin AI2).
Ornek: Sekilde 9, 10 1204
ve 14...17 deger 17 (/)
ayarlari igin referans 100+ —),/— —————————————
kaynak egrileri
gosterilmistir, burada: 80|~ \~" """~~~ "~~~ -~~~

« C=%25. P N N A<4—09, 14 (+)
* P 4012 SET DEGERI
MIN = 0. ) 404 - - - — - - - L =T0,15 ()
* P 4013 SET DEGERI
MAX = 0. 20-(-----= —Nr—— - - - -
+ B yatay eksen - 16 (-)
~ . O I
boyunca degigir. 0 %100 B
4011 |DAHILI SET DEGER birim ve dlcek
tanimlamasi
parametre 4006 ve 4007

tarafindan gergeklestirilir

Proses referansi igin kullanilan sabit bir deger belirler.
 Birim ve 0Olgek, parametre 4006 ve 4007 ile tanimlanir.

4012 |SET DEGERI MIN -%500,0...500,0
Referans sinyal kaynagi i¢cin minimum degeri ayarlar. Bkz. parametre
4010.

4013 |[SET DEGERI MAX -%500,0...500,0
Referans sinyal kaynagdi icin maksimum degeri ayarlar. Bkz. parametre
4010.
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Kod

Aciklama Aralik

4014

GERIi BESLE SEGiM 1...13

PID kontrol cihazinin geri beslemesini (gergek sinyal) tanimlar.

* Geri besleme sinyali olarak iki ger¢ek degerin (GSIN1 ve GSIN2)
birlesimini tanimlayabilirsiniz.

* Gercek deger 1 (GSIN1) icin kaynagi tanimlamak amaciyla parametre
4016’y1 kullanin.

* Gergek deger 2 (GSIN2) i¢in kaynagi tanimlamak amaciyla parametre
4017’yi kullanin.

1 = GSIN1 - Gergek deger 1 (GSIN1) geri besleme sinyali saglar.

2 = GSIN1-GSIN2 - GSIN1 eksi GSIN2 geri besleme sinyali saglar.

3 = GSINT+GSINZ2 - GSIN1 arti GSIN2 geri besleme sinyali saglar.

4 = GSIN1*GSIN2 - GSIN1 garpi GSIN2 geri besleme sinyali saglar.

5 = GSIN1/GSIN2 - GSIN1 bolU GSIN2 geri besleme sinyali saglar.

6 = min(GSIN1,2) - GSIN1 ve GSIN2 de@erlerinden kuguk olani geri
besleme sinyali saglar.

7 = MIN(GSIN1,2) - GSIN1 ve GSIN2 de@erlerinden buyulk olani geri
besleme sinyali saglar.

8 = SQRT(GSIN1-2) - GSIN1T degerinin karekoku eksi GSIN2 geri besleme
sinyali saglar.

9 = SQA1+SQA2 - GSIN1 degerinin karekoku arti GSIN2 degerinin
karekoku geri besleme sinyali saglar.

10 = SQRT(GSIN1) - GSIN1 degerinin karekoku geri besleme sinyali
sadlar.

11 = cOMM FBK 1 - Sinyal 0158 PID HAB. DEGER1 geri besleme sinyali
saglar.

12 = cCOMM FBK 2 - Sinyal 0159 PID HAB. DEGERZ2 geri besleme sinyali
sadlar.

13 = AVE(GSIN1,2) - GSIN1 ve GSIN2 dederlerinin ortalamasi geri besleme
sinyali saglar.

4015

GERIi BESLE GARP -32.768...32.767,
0,000=SECILMEDI

Parametre 4014 tarafindan tanimlanan PID geri besleme degeri FBK

icin ek carpan tanimlar.

» Cogunlukla akigin basing farkindan hesaplandigi uygulamalarda
kullantlir.

0,000 = SeGILMEDI - Parametrenin etkisi yok (Carpan olarak 1,000
kullantlir).

-32.768...32.767 - 4014 GERI BESLE SECIM parametresi tarafindan
tanimlanan sinyale uygulanan g¢arpan.

Ornek: FBK = Multiplier x /ACT1-ACT2
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4016 |GERGEK 1 GIRIS 1...7
Gergek deger 1 (GSIN1) igin kaynak tanimlar. Ayni zamanda bkz.
parametre 4018 GSIN1 MINIMUM.
1 = AI1 - GSIN1 igin analog giris 1'i kullanir.
2 = AI2 - GSIN1 i¢in analog girig 2'yi kullanir.
3 = AKIM - GSIN1 i¢in akimi kullanir.
4 = MOMENT - GSIN1 icin momenti kullanir.
5 = GUC - GSIN1 igin gucu kullanir.
6 = COMM ACT 1 - GSIN1 i¢in sinyal 0158 PID HAB. DEGER1 degerini
kullanir.
7 = COMM ACT 2 - GSIN1 i¢in sinyal 0159 PID HAB. DEGER2 degerini
kullanir.
4017 |GERGEK 2 GIRIS 1...7
Gergek deger 2 (GSIN2) igcin kaynak tanimlar. Ayni zamanda bkz.
parametre 4020 GSIN2 minimum.
1 = AI1 - GSINZ2 igin analog giris 1'i kullanir.
2 = AI2 - GSINZ igin analog giris 2'yi kullanir.
3 = AKIM - GSINZ2 i¢in akimi kullanir.
4 = MOMENT - GSINZ2 i¢cin momenti kullanir.
5 = GUG - GSINZ i¢in gucu kullanir.
6 = COMM ACT 1 - GSIN2 i¢in sinyal 0158 PID HAB. DEGER1 degerini
kullanir.
7 = COMM ACT 2 - GSINZ2 i¢in sinyal 0159 PID HAB. DEGER2 degerini
kullanir.
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Kod

Aciklama Aralik

4018

ACT1 MINIMUM -%1000...1000

GSIN1 icin minimum degeri ayarlar.

» Kullanilan kaynak sinyali, ger¢cek deger GSIN1 (parametre 4016
GERCEK 1 GIRIS tarafindan tanimlanir) olarak dlgeklendirir. Parametre
4016 degerleri 6 (COMM ACT 1) ve 7 (COMM ACT 2) i¢in dlgeklendirme
yapilmaz.

Par 4016 Kaynak Kaynak min. Kaynak maks.
1 Analog girig 1 1301 MINIMUM AI1 1302 MAXIMUM Al1
2 Analog girig 2 1304 MINIMUM AI2  |1305 MAXIMUM AI2
3 Akim 0 2 - nominal akim
4 Tork -2 - nom. moment |2 - nominal moment
5 Gug -2 - nominal gu¢ 2 - nominal gug¢

» Bkz. sekil: A = Normal; B = Tersine ¢evirme (GERGCEK 1 MIN > GERGEK
1 MAX).

ACT1 (%) A A
P4019t-----------

P 4018
|
1 1 >
P 1301 P 1302 Kaynak sinyali
Kaynak min. Kaynak maks.
ACT1 (%) A B
P 4018 1

4019

P4019-{- - - -l--=-=-=----°3
|
—
P 1301 P 1302 Kaynak sinyali
Kaynak min. Kaynak maks.
GERCEK 1 MAX -%1000...1000

GSIN1 icin maksimum degeri ayarlar.
* Bkz. 4018 GERGCEK 1 MIN.

4020

GERCEK 2 MIN -%1000...1000
GSINZ2 i¢cin minimum degeri ayarlar.

* Bkz. 4018 GERGEK 1 MIN.
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Kod

Aciklama Aralik

4021

GERCEK 2 MAX -%1000...1000

GSINZ2 i¢cin maksimum dederi ayarlar.
* Bkz. 4018 GERCEK 1 MIN

4022

UYKU MODU SEGIM -6...7

PID uyku modu igin kontrolu tanimlar.
0 = SecCILMEDI- PID uyku kontrol fonksiyonunu devre disi birakir.
1 = DI1 - Dijital giris DI1'i PID uyku fonksiyonu kontrolu olarak tanimlar.
« Dijital giris aktiflestirildiginde surlcu etkinlestirilir.
« Dijital girigin devre disi birakilmasi PID kontrolunu ilk durumuna
getirir.
2...6 = DI2...DI6 - Dijital girig DI2...DI6'y1 PID uyku fonksiyonu kontrolu
olarak tanimlar.
* Bkz. DI1.
7 = INTERNAL - Cikis rpm/frekansini, proses referansini ve proses
gercgek degerini PID uyku fonksiyonu igin kontrol olarak tanimlar.
* Bkz. 4025 UYANMA SAPMASI ve 4023 PID UYKU SEVIYE parametreleri.
-1 = DI1(INV) - Tersine gevrilmis dijital giris DI1'i PID uyku fonksiyonu
kontrolu olarak tanimlar.
« Dijital giris devre digi birakildiginda uyku fonksiyonu etkinlestirilir.
« Dijital giris aktiflestirildiginde PID kontroll ilk durumuna getirilir.
-2...-6 = DI2(INV)...DI6(INV) - Tersine g¢evrilmigs dijital giris DI2...DI6'y1 PID
uyku fonksiyonu kontroll olarak tanimlar.

* Bkz. DIT(INV).
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Kod |Aciklama Aralik
4023 [PID UYKU SEVIYE 0...7200 rpm/
0.0...120 Hz

PID uyku fonksiyonunu etkinlestiren motor hizini / frekansini ayarlar —
en az 4024 PID UYKU GECIKME suresi boyunca bu seviyenin altindaki
bir motor hizi / frekansi, PID uyku fonksiyonunu etkinlestirir (surtctyu
durdurarak).

* 4022 = 7 (DAHILI) olmasini gerektirir.

* Bkz sekil: A = PID ¢ikis seviyesi; B = PID proses geri besleme.

A t<pao24 A
e \
t > P 4024
|

P 4023 — — -
| —

B ]

§ 4 \ | —>l< P 4026
Set dege [
;P 4025 |

_ — — — = y t
: —

Stop |

Start
A_ JR— R R — —
P 4025 54005 =
Set deger
;P 4025 }4005 =0

e D t
|
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Kod

Aciklama Aralik

4024

PID UYKU GECIKME 0.0...3600 s

PID uyku fonksiyonu i¢in zaman gecikmesini ayarlar - en azindan bu
sure boyunca, 4023 PID UYKU SEVIYE degerinin altindaki motor hizi/
frekansi PID uyku fonksiyonunu etkinlestirir (strticiyt durdurarak).

» Bkz. yukarida 4023 PID UYKU SEVIYE.

4025

UYANMA SAPMASI birim ve olgek tanimims
parametre 4106 ve 4107
tarafindan gergeklestirir,

Uyanma sapmasini tanimlar — en az 4026 UYANMA GECIKME, zaman
suresi iginde gerceklesen set degerinden daha sapma PID kontrol
cihazini yeniden baglatir.
4006 ve 4007 parametreleri birimleri ve Olgegi tanimlar.
» Parametre 4005 = 0,
Uyanma seviyesi = Set Degeri - Uyanma sapmasi.
» Parametre 4005 =1,
Uyanma seviyesi = Set Degeri + Uyanma sapmasi.
+ Uyanma seviyesi set degeri Uzerinde veya altinda olabilir.

Bkz. sekil:

» C = Parametre 4005 = 1 iken uyanma seviyesi

* D = Parametre 4005 = 0 iken uyanma seviyesi

» E = Geri besleme uyanma seviyesinin ustiindedir ve 4026 UYANMA
GECIKME deg@erinden daha uzun surer - PID fonksiyonu uyanir.

* F = Geri besleme, uyanma seviyesinin altindadir ve 4026 UYANMA
GECIKME deg@erinden daha uzun surer - PID fonksiyonu uyanir.

¢P 4025
- —Set degri
P 4025

4026

UYANMA GECIKME 0...60 s

Uyanma gecikmesini tanimlar - En az bu sure boyunca, 4025 UYANMA
SAPMASI degerinden buyuk bir set degerinden sapma, PID kontrol
cihazini bagtan baglatir.

» Bkz. yukarida 4023 PID UYKU SEVIYE.
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Kod |Aciklama Aralik

4027 |PID 1 PARAM SET -6...11

Proses PID (PID1) PID set 1 ve PID set 2 olmak Uzere farkli iki
parametre setine sahiptir. pid1 par set hangi setin secildigini tanimlar.
* PID set 1, 4001...4026 parametrelerini kullanir.

* PID set 2, 4101...4126 parametrelerini kullanir.

0 =set1-PID set 1(4001...4026 parametreleri) aktiftir.

1 = DI1 - Dijital giris DI1'i PID set secimi kontrolu olarak tanimlar.

« Dijital giris aktiflestirildiginde PID set 2 segilir.

« Dijital giris devre digi birakildiginda PID set 1 segilir.

2...6 = DI2...DI6 - Dijital girig DI2...DI6'y1I PID set segimi kontrolU olarak
tanimlar.

* Bkz. DI1.

7 =SET 2 - PID set 2 (4101...4126 parametreleri) aktiftir.

8...11 = ZAMANLAYICI 1...4 - zamanlayiciyi PID set secgimi kontrolu
olarak tanimlar (Zamanlayici devre disi = PID set 1; Zamanlayici aktif
= PID set 2)

* Bkz. parametre Grup 36: ZAMANSAL FONKSIYON.

-1 = DI1(INV) - Tersine g¢evrilmig dijital girig DI1'i PID set segimi kontrolu
olarak tanimlar.

« Dijital girig etkinlestirildiginde PID set 1 segilir.

« Dijital giris devre digi birakildiginda PID set 2 segilir.

-2...-6 = DI2(INV)...DI6(INV) - Tersine ¢evrilmig dijital giris DI2...DI6'yI PID
set secimi kontrolu olarak tanimlar.

* Bkz. DI1(INV).

Surucu, 2 BOLGELI segimler igin (12...14) ilk olarak PID1 set 1 set
noktasi ve geri besleme (sapma) arasindaki farki ve PID1 set 2 set
noktasi ve geri besleme (sapma) arasindaki farki hesaplar.

12 = 2 BOLGELI MIN - Surlcu daha buyuk sapmasi olan bolgeyi kontrol
edecektir (ve set, PID1 set 1 veya PID1 set 2'yi segecektir).

* Pozitif sapma (geri beslemeden daha buyuk bir set degeri) her
zaman negatif sapmadan buyuktur. Bu, geri besleme degerlerini set
degerinde veya bu degerin Uzerinde tutar.

» Kontrolor, bagka bir bolgenin geri beslemesi set degerine daha
yakinsa, set degeri Uzerindeki geri besleme durumuna tepki
vermez.

13 = 2 BOLGELI MAKS. - SUrlcu daha kuguk sapmasi olan bdlgeyi kontrol
edecektir (ve set, PID1 set 1 veya PID1 set 2'yi segecektir).

* Negatif sapma (geri beslemeden daha kuguk bir set degeri) her
zaman pozitif sapmadan kuguktir. Bu, geri besleme degerlerini set
degerinde veya bu degerin altinda tutar.

» Kontrolor, bagka bir bolgenin geri beslemesi set degerine daha
yakinsa, set degeri altindaki geri besleme durumuna tepki vermez.

14 = 2 BOLGELI ORT. - Surticl sapmalarin ortalamasini hesaplar ve bu
degeri bolge 1'i kontrol etmek icin kullanir. Bu nedenle, bir geri
besleme set degerinin Uzerinde, digeri ise set degerinin oldukga
altinda tutulur.
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Grup 41: PROSES PID SET 2

Bu grup, Proses PID (PID1) kontroloruyle birlikte kullanilan ikinci
bir parametre setini tanimlar.

4101...4126 parametrelerinin ¢galisma mantigi, Proses PID set 1
(PID1) 4001...4026 parametreleriyle aynidir.

PID parametre grubu 2, 4027 PID1 PAR SET parametresi
tarafindan secilebilir.

Kod |Aciklama Aralik

4101 |Bkz. 4001...4026.

4126
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Grup 42: HARICi / AYAR PID
Bu grup, ACH550'nin Harici PID kontroloruyle (PI1D2) kullanilan
parametreleri tanimlar.

4201...4221 parametrelerinin galisma mantigi, Proses PID set 1
(PID1) 4001...4021 parametreleriyle aynidir.

Kod |Aciklama Aralik
4201 |Bkz. 4001 ...4021

4221

4228 HAR PID AKTIF ET -6...12

Harici PID fonksiyonu etkinlestirmek igin kaynak tanimlar.
* 4230 TRIM MOD = 0 (SEGILMEDI) olmasini gerektirir.

0 = SECILMEDI - Harici PID kontrolunu devre digi birakir.

1 = D11 - Dijital girig DI1'i harici PID kontrolunu etkinlestirme kontrolu
olarak tanimlar.

« Dijital girig etkinlestirildiginde harici PID kontrol yeri etkinlestirilir.
« Dijital giris devre digi birakildiginda harici PID kontrolu devre digi
kalir.

2...6 = DI2...DI6 - Dijital girig DI2...DI6'y1 harici PID kontrolunu
etkinlestirme kontroll olarak tanimlar.

* Bkz. DI1.

7 = DRIVE RUN - Start komutunu harici PID kontrollnu etkinlestirme
kontrolU olarak tanimlar.

« Start komutu etkinlestirildiginde (surtcu ¢alistyordur) harici PID
kontrolu etkinlestirilir.

8 = ON - Agma komutunu harici PID kontrolunu etkinlestirme kontrolu
olarak tanimlar.
 Surdcu enerjilendiginde harici PID kontrolu etkinlesir.

9...12 = ZAMANLAYICI 1...4 - Zamanlayiciyi harici PID kontrolunu
etkinlestirme kontrolU olarak tanimlar (Zamanlayici aktifse harici PID
kontrolU etkinlegtirilir).

* Bkz. Grup 36: ZAMANSAL FONKSIYON.

-1 = DIT(INV) - Tersine gevrilmis dijital giris DI1'i harici PID kontrollinu

etkinlestirme kontroll olarak tanimlar.
« Dijital giris etkinlestirildiginde harici PID kontrolu devre disi olur.
« Dijital giris devre digi birakildiginda harici PID kontrolu etkinlestirilir.

-2...-6 = DI2(INV)...DI6(INV) - Tersine g¢evrilmis dijital giris DI2...DIG'yI
harici PID kontrolu olarak tanimlar.

* Bkz. DIT(INV).

4229

OFFSET %0.0...100.0

PID cikisi icin ofseti tanimlar.

* PID etkinlestirildiginde ¢ikis bu degerden baslar.

* PID devre digi birakildigi zaman, ¢ikis bu degere doner.

* 4230 TRIM MOD <> 0 iken, parametre aktif degildir (trim modu etkindir).
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Kod

Aciklama Aralik

4230

TRIM MOD 0...2

Eger var ise trim tipini seger. Trim ile, dUzeltici bir faktoru surucu

referansiyla birlestirmek mimkuanddar.

0 = SECILMEDI - Trim fonksiyonunu devre disi birakir

1 = PROPORTIONAL - rpm/Hz referansiyla orantili bir trim faktoru ekler.

2 = DIREKT - Denetim dongusunun maksimum sinirina bagl bir trim
faktorl ekler.

4231 [TRIM OLCEGI -%100.0...100.0
Trim modunda kullanilan ¢garpani tanimlar (ylzde, arti veya eksi olarak).
4232 [DUZELTME KAY 1=PID2 REF,
2=PID2 CIKIS

Duzeltme kaynagi icin trimlenmis referansi tanimlar.
1 = PID2 REF - Uygun REF MAX (Anahtar A veya B) kullanir:

* REF1 aktif (A) oldugunda 1105 REF1 MAX.

* REF2 aktif (B) oldugunda 1108 REF2 MAX.
2 = pid2output - Mutlak maksimum hiz ya da frekans kullanir (Anahtar
C):
* 9904 MOTOR KONTRL MOD = 1 (VEKTOR:HIZ) ise 2002 MAKSIMUM HIZ.
* 9904 MOTOR KONTRL MOD = 3 (SKALER: FREK) oldugunda 2008 MAX

FREKANS.
Toplamal
Rampali Referans
: > Triml i
- rimlenmi
Anahtar (pgregig;O) Trim 6lgegi | Garp Carp + —§>
- rmo Qe%' . : referans
—p| Extref 1 maks. (A) | | —pp{ kapal ‘ X > x D
—p| Ext ref 2 maks. (B) | L—Jp| oransal
—»| Abs maks. hiz —» dogrudan Segcim
frek (C) (par. 4232)
Pt Trimlenmis PID2 ref.
PID2 referansi ——p| PID 2 — Trimlenmis PID2 gikisl
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Grup 45: ENERJiI TASARRUF

Bu grup, enerji tasarruflari hesaplama ve optimizasyonunun
ayarlanmasini tanimlar.

Not: 0174 KWS TASARRUF, 0175 MWS TASARRUF, 0176 KWS
TASARRUF 1, 0177 KWS TASARRUF 2 ve 0178 CO2 TASARRUF
tasarruf edilen enerji parametrelerinin degerleri, siricunin
tukettigi enerjinin, parametre 4508 POMPA GUCU'ne gore
hesaplanan direkt (DOL) tuketimden ¢ikariimasiyla tiretilir.
Degerlerin dogrulugu, bu parametreye girilen tahmini glcin
dogruluguna baghdir.

Kod

Aciklama Aralik

4502

ENERJI FIYATI 0...655.35

Eneriji fiyati / kWs.

» Enerji tasarruflari hesaplanirken referans olarak kullanilir.

* Bkz. parametreler 0174 Kws TASARRUF, 0175 MWS TASARRUF, 0176
KWS TASARRUF 1, 0177 KWS TASARRUF 2 ve 0178 CO2 TASARRUF (tn
cinsinden karbondioksit emisyonundaki azaltma).

4507

CO2 DONUSUM FAKTORU 0.0...10.0

Enerjinin CO2 emisyonuna doénusturilmesi icin donustirme faktoru (kg/
kWh veya tn/MWh). 0178 CO2 TASARRUF (tn cinsinden karbondioksit
emisyonundaki azalma) parametresinin degerini hesaplamak icin MWs
cinsinden tasarruf edilen enerji garpani olarak kullanilir.

4508

POMPA GUCU 0.0...1000.0%

Dogrudan beslemeye (DOL) baglandiginda pompa gucu (nominal

motor glicinun yuzdesi olarak).

* Enerji tasarruflari hesaplanirken referans olarak kullanilir.

* Bkz. parametre 0174 Kws TASARRUF, 0175 MWS TASARRUF, 0176 KWS
TASARRUF 1, 0177 KWS TASARRUF 2 ve 0178 CO2 TASARRUF.

* Bu parametreyi referans gug¢ olarak ve ayrica pompalar hari¢ diger
uygulamalar icin kullanmak mumkundur. Referans gug ayrica, direkt
baglanmis motordan baska sabit bir gug olabilir.

4509

ENERJI RESETLEME 0=YAPILDI,
1=RESET

0174 KWS TASARRUF, 0175 MWS TASARRUF, 0176 KWS TASARRUF 1, 0177

KWS TASARRUF 2 ve 0178 CO2 TASARRUF enerji hesaplayicilarini resetler.
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Grup 51: HARICi HABER MODUL

Bu grup harici fieldbus haberlesme modulu igin kurulum
degiskenlerini tanimlar. Bu parametreler hakkinda daha fazla
bilgi almak icin, haberlesme modulu belgelerine goz atin.

Kod

Aciklama Aralik

5101

HAB MODUL TiP

Bagl fieldbus adaptor moddl tipini géruntuler.

0 = SECILMEDI - Modul bulunamadi veya bagl degil. Fieldbus kullanici
kilavuzu'nda bulunan Mekanik kurulum bolumune goz atin ve
parametre 9802'nin 4 = HARICI FBA seklinde ayarlanmis olup
olmadigini kontrol edin.

1 = Profibus-DP

21 = LonWorks

32 = CANopen

37 = DeviceNet

101 = ControlNet

128 = Ethernet

132 = PROFINET

135 = EtherCAT
136 = EPL - Ethernet POWERLINK

5102

5126

HAB MODUL PAR2...HAB MODUL PAR26 0...65535

Bu parametreler hakkinda daha fazla bilgi almak igin, haberlesme
modulu belgelerine goz atin.

5127

HAB MODUL YENILE 0=YAPILDI, 1=YENILE

Degistirilen herhangi bir parametre fieldbus ayarinin gecerligini
denetler.

0 = YAPILDI - Yenileme tamamlandi.

1 = REFRESH - Yenileniyor.

* Yenilemeden sonra deger otomatik olarak yapildi durumuna doner.

5128

CPI YAZILIM REV 0...OXFFFF

Surdcunun fieldbus adaptor konfigurasyon dosyasinin CPI yazilim
programi revizyonunu goruntuler. Format xyz seklindedir:

* X = ana revizyon numarasi

« y = kuguk revizyon numarasi

* z = duzeltme numarasi.

Ornek: 107 = revizyon 1,07

5129

DOSYA KONFIiG NO 0...0xFFFF

Surdcunun fieldbus adaptér modalinin konfiglirasyon dosyasi
kimliginin revizyonunu goruntuler.

» Dosya konfigurasyon bilgileri, sturticl uygulama programina baglidir.
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Kod |Aciklama Aralik

5130 [DOSYA KONFiG REV 0...0xFFFF
Surucunun fieldbus adaptor konfigurasyon dosyasinin revizyonunu
icerir.
Ornek: 1 = revizyon 1

5131 |FBA STATUS 0...6

Adaptér modulin durumunu icerir.

0 = ATIL - Adaptdr konfiglre edilmemis.

1 = EXECUT INIT - Adaptor baslatiliyor.

2 = ZAMAN ASIMI - Adaptor ve surucu arasindaki haberlesmede zaman
asimi gergeklesti.

3 = KONFIG HATA - Adaptoér konfiglirasyon hatasi.
* Adaptorin CPI yazimindaki buyuk veya kiuguk revizyon kodu,

surucunun konfiglirasyon dosyasinda belirtilenden farkli.

4 = OFF-LINE - Adaptor kapali durumda.

5 = ON-LINE - Adaptor acik durumda

6 = RESET - Adaptor donanimsal olarak resetleme gercgeklestiriyor.

5132 [HAB MOD YAZ REV 0...0xFFFF

Modulun CPI programinin revizyonunu igerir. Format xyz seklindedir:
* X = ana revizyon numarasi

« y = kuguk revizyon numarasi

* z = duzeltme numarasi.

Ornek: 107 = revizyon 1,07

5133 |HAB MOD UYG REV 0...0xFFFF
Modulin uygulama programinin revizyonunu igerir. Format xyz
seklindedir:

* X = ana revizyon numarasi
* y = kuguUk revizyon numarasi
» 7z = duzeltme numarasi.

Ornek: 107 = revizyon 1,07
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Grup 52: PANEL HABERLESME

Bu grup surucu uzerindeki kontrol paneli portunun haberlesme
ayarlarini tanimlar. Mevcut kontrol panelini (operator tus takimi)
kullanirken bu gruptaki ayarlari degistirmeye normalde gerek
yoktur.

Bu gruptaki parametre degisiklikleri bir sonraki ¢aligstirmada
gecerli olur.

Kod |Aciklama Aralik
5201 |ISTASYON NO 1...247
Surdcunun adresini tanimlar.
» Ayni adrese sahip iki Unitenin on-line olmasina izin veriimez.
* Aralik: 1...247.
5202 |HABERLESME HIiZI 9.6, 19.2, 38.4, 57.6,
Surdcundn haberlesme hizini 115,2 kb/s
kb/s cinsinden tanimlar.
9,6 kb/s
19,2 kb/s
38,4 kb/s
57,6 kb/s
115,2 kb/s
5203 |PARITE 0...3
Panel haberlesmesi ile kullanilacak karakter bigimini ayarlar.
0 = 8N1 - 8 veri biti, eslik yok, bir durusluk bit.
1 = 8N2 - 8 veri biti, eslik yok, iki durusluk bit.
2 = 8e1 - 8 veri biti, cift eslik, bir durusluk bit.
3 = 801 - 8 veri biti, tek eslik, bir durusluk bit.
5204 |OK MESAJ SAY 0...65535
Sirdcu tarafindan alinan bir dizi gecerli mesaj igerir.
* Normal galisma sirasinda bu sayag surekli artar.
5205 |PARITE HATASI 0...65535
Haberlesme hattindan alinan eslik hatasina sahip bir dizi karakter igerir.
Sayinin ¢ok olmasi durumunda sunlari kontrol edin:
» Hat Uzerine bagli aygitlarin eslik ayarlari - bunlar farkli olmamalhdir.
» Cevredeki elektromanyetik gurultl seviyeleri - yiksek gurulti
seviyeleri hata Uretir.
5206 FORMAT HATASI 0...65535
Haberlegsme hattindan aldigi framing hatasi bulunan bir dizi karakter
igerir. Sayinin ¢cok olmasi durumunda sunlari kontrol edin:
» Hat Uzerine bagli aygitlarin haberlesme hiz ayarlari - bunlar farkl
olmamaldir.
» Cevredeki elektromanyetik gurultl seviyeleri - yuksek gurultt
seviyeleri hata Uretir.
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Kod |Aciklama Aralik

5207 BUFFER SEV ASTI 0...65535

Arabellek icine yerlegtiriiemeyecek 6zellikte bir dizi karakter icerir.

» SUrdcl igin mimkin olan en uzun mesaj uzunlugu 128 bayt'tir.

* 128 bayti asan alinan mesajlar arabellegin asimina neden olur. Asiri
karakterler sayima dabhildir.

5208 |CRC HATASI 0...65535

Surtcunun aldigi CRC hatasi bulunan bir dizi mesaj igerir. Sayinin ¢ok

olmasi durumunda sunlari kontrol edin:

» Cevredeki elektromanyetik guraltd seviyeleri - yiksek gurulti
seviyeleri hata Uretir.

+ Olasi hatalar icin CRC hesaplamalari.
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Grup 53: EFB PROTOKOL

Bu grup dahili bir fieldbus (EFB) haberlesme protokolu igin
kullanilan kurulum degiskenlerini tanimlar. Bu parametreler
hakkinda daha fazla bilgi almak igin, haberlesme protokolu
belgelerine goz atin.

Kod |Aciklama Aralik

5301 |[EFB PROTOKOL NO 0...0xFFFF
ProtokolUn tanimlama ve program revizyonunu igerir.

» xx = protokol tanimi ve YY = program revizyonu olmak Uzere, format
XXYY seklindedir.

5302 |EFB iISTASYON NO 0...65535
RS485 hattinin dugum adresini tanimlar.

» Her bir Unite Uzerindeki dugum adresi benzersiz olmalidir.

5303 |[EFB HAB HiZI 1,2,2,4,4,8, 9,6, 19,2,
RS485 hattinin haberlesme hizini 38,4, 57,6, 76,8 kb/s
kb/s cinsinden tanimlar.

1,2 kb/s

2,4 kb/s

4,8 kb/s

9,6 kb/s

19,2 kb/s

38,4 kb/s

57,6 kb/s

76,8 kb/s

5304 |[EFB PARITE 0...3
RS485 bag haberlesmesi ile kullanilacak veri uzunluk esligi ve
durdurma bitlerini tanimlar.

» Ayni ayarlar tum on-line istasyonlarda kullaniimalidir.

0 = 8N1 - 8 veri biti, eslik yok, bir durusluk bit.

1 = 8N2 - 8 veri biti, eslik yok, iki durugluk bit.

2 = 8e1 - 8 veri biti, cift eslik, bir durusluk bit.

3 = 801 - 8 veri biti, tek eglik, bir durusluk bit.

5305 |EFB HAB PROFiIL 0...2
EFB protokoll tarafindan kullanilan haberlesme profilini secer.

0 = ABB SUR LIM - Kontrol Word ve Durum Word'un ¢alisma yontemi,
ACS400'de oldugu gibi ABB Saructlerinin Profiline uygundur

1 = DCU PROFIL - Kontrol/Durum Word'lerinin ¢alisma yontemi, 32 bitlik
DCU Profiline uygundur.

2 = ABB SUR DOLU — Kontrol/Durum Word'lerinin ¢alisma yontemi,
ACS600/800'de kullanilan yéntem gibi ABB Sirtct Profiline
uygundur.
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Kod |Aciklama Aralik

5306 [EFB OK MESAJ SAY 0...65535

Surucu tarafindan alinan bir dizi gegerli mesaj igerir.
* Normal ¢alisma sirasinda bu sayag surekli artar.

5307 |EFB CRC HATA SAY 0...65535

Surdcunun aldigi CRC hatasi bulunan bir dizi mesaj igerir. Sayinin gok

olmasi durumunda sunlari kontrol edin:

» Cevredeki elektromanyetik gurultl seviyeleri - yuksek gurultt
seviyeleri hata Uretir.

» Olasl hatalar icin CRC hesaplamalari.

5308 [EFB UART HATA SAY 0...65535
Surucunun aldigi karakter hatasi bulunan bir dizi mesaj igerir.
5309 [EFB DURUMU 0...7

EFB protokolunin durumunu igerir.

0 = IDLE - EFB protokolt yapilandirniimistir fakat herhangi bir mesaj
almamaktadir.

1 = EXECUT INIT - EFB protokolu baglatiliyor.

2 = ZAMAN ASIMI - Ag yoneticisi ve EFB arasindaki haberlesmede bir
zaman asimi gergeklesmistir.

3 = KONFIG HATA - EFB protokollinde bir konfiglirasyon hatasi
bulunmaktadir.

4 = OFF-LINE - EFB protokolU bu surticlye adreslenmemis mesajlar
almaktadir.

5 = ON-LINE - EFB protokolu bu surtcuye adreslenmis mesajlar
almaktadir.

6 = RESET - EFB protokolu bir donanimi resetliyor.

7 = DINLEME MOD - EFP protokoll sadece dinleme modundadir.

5310 [EFB PAR 10 0...65535

Protokole 6zgl. Bkz. Embedded Fieldbus (EFB) Control
(3AFE68320658 [Ingilizce]) ve BACnet® Protocol (SAUA0000004591

[ingilizce))

5311 |[EFB PAR 11 0...65535
Bkz. parametre 5310.

5312 [EFB PAR 12 0...65535
Bkz. parametre 5310.

5313 [EFB PAR 13 0...65535
Bkz. parametre 5310.

5314 [EFB PAR 14 0...65535
Bkz. parametre 5310.

5315 [EFB PAR 15 0...65535
Bkz. parametre 5310.

5316 [EFB PAR 16 0...65535

Bkz. parametre 5310.
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Kod |Aciklama Aralik

5317 |EFB PAR 17 0...65535
Bkz. parametre 5310.

5318 [EFB PAR 18 0...65535
Bkz. parametre 5310.

5319 |EFB PAR 19...EFB PAR 20 0...65535

- [Ayriimis.
5320
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Grup 64: YUK ANALIiZORU

Bu grup, musteri prosesini analiz etmek ve surucu ve motoru
boyutlandirmak igin kullanilabilen yuk analizorinu tanimliar.

Maksimum deger 2 ms seviyesinde kaydedilir ve dagitim
gunlukleri 0,2 sn (200 ms) zaman seviyesinde guncellenir. Ug
farkl deger kaydedilebilir.

1. Genlik giinligu 1: Olgilen akim surekli olarak kaydedilir.
Dagitim, Iy nominal akimin yuzdesi olarak onluk siniflarda
gOsterilir.

2. Tepe deger gunlugu: Grup 1'deki bir sinyal, tepe
(maksimum) deger icin kaydedilebilir. Sinyalin tepe degeri,
tepe zamani (tepe degerin algilandigi zaman) ve ayrica
tepe zamanindaki frekans, akim ve DC gerilimi gosterilir.

3. Genlik gunlagu 2: Grup 1'deki bir sinyal, genlik dagitimi igin
kaydedilebilir. Taban deger (% 100 deger) kullanici
tarafindan ayarlanabilir.

Birinci gunluk resetlenemez. Diger iki gunluk, kullanici taniml bir

yontemle resetlenebilir. Ayrica, sinyallerden biri veya tepe degeri

filtre suresi dedisirse resetlenirler.

Kod |Aciklama Aralik
6401 |PiKk DEGER SNY 100...178
Tepe deder igin kaydedilen sinyali (sayiyla) tanimlar.
Herhangi bir Grup 01: CALISMA VERILERI parametre numarasi
secilebilir.
100 = SECILMEDI - Tepe deger icin sinyal (parametre) kaydedilmedi.
101...178 - 0101...0178 parametresini kaydeder.
6402 |PiK DEG FILTRE Z 0.0...120.0 s
Tepe deger kaydi igin filtre slresini saniye cinsinden tanimlar.
6403 |LOGGER RESET -6...7

Maksimum deger gunlugu ve genlik gunlugu 2'nin resetlenmesi igin
kaynak tanimlar.

0 = SECILMEDI - Resetleme secilmedi.

1 = DI1 - Dijital giris DI1'in yUkselen kenarindaki gunlukleri resetler.

2...6 =DI2 ...DI6 - Dijital girig DI2...DI6'nIn yukselen kenarindaki
gunlukleri resetler.

7 = RESET - Gunlukleri resetler. Parametre secilmedi olarak ayarlanir.
-1 = DI1(INV) - Dijital giris DI1'in algalan kenarindaki gunlukleri resetler.
-2...-6 = DI2(INV) ...DIG(INV) - Dijital girig DI2 ...DI6'nIn algalan

kenarindaki gunlukleri resetler.
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Kod

Aciklama Aralik

6404

AL2 SINYALI 100...178
Genlik gunlugu 2 icin kaydedilen sinyali tanimlar.

Herhangi bir Grup 01: CALISMA VERILERI parametre numarasi
secilebilir.

100 = SEGILMEDI - Genlik dagitimi igin sinyal (parametre) kaydedilmedi.
101...178 - 0101...0178 parametresini kaydeder.

6405

AL2 SINYAL TABAN

Yuzde dagitiminin hesaplandigi taban degeri tanimlar.
« Sunum ve varsayllan deger, 6404 AL2 SINYALI parametresi ile secilen
sinyale baghdir.

6406

PIK DEGER

6401 PIK DEGER SNY parametresi ile segilen sinyalin algilanan tepe
degeri.

6407

PIK ZAMAN 1

Tepe deger algilama tarihi.

« Format: Eger gercek zaman saati ¢alisiyorsa tarih (gg.aa.yy). / Eger
gergek zaman saati kullanilmadiysa veya ayarlanmadiysa acildiktan
sonraki gun sayisi (xx d).

6408

PIK ZAMAN 2

Tepe deger algilama saati.
« Format: saat:dakika:saniye.

6409

PIK AKIMI
Tepe deger anindaki akim (amper).

6410

PIK VOLT DC
Tepe deger anindaki DC gerilimi (volt).

6411

PIK FREKANS
Tepe deger anindaki c¢ikis frekansi (herz).

6412

RESET1 ZM

Tepe gunlugu ve genlik gunlugu 2'nin son resetlenme tarihi.

» Format: Eger ger¢cek zaman saati ¢alisiyorsa tarih (gg.aa.yy). / Eger
gercek zaman saati kullanilmadiysa veya ayarlanmadiysa acildiktan
sonraki gun sayisli (xx d).

6413

RESET2 ZM

Tepe gunlugu ve genlik gunlugu 2'nin son resetlenme saati.
« Format: saat:dakika:saniye.

6414

AL1_%0-10

Genlik gunlugu 1 (/5N nominal akimin yuzdesi olarak akim) % 0...10
dagitim.

6415

AL1_%10-20
Genlik gunlugu 1 (/o nominal akimin yGzdesi olarak akim) % 10...20

dagitim.
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Kod

Aciklama Aralik

6416

AL1_%20-30

Genlik gunlugu 1 (/o5 nominal akimin ylzdesi olarak akim) % 20...30
dagitim.

6417

AL1_%30-40

Genlik gunlagu 1 (/o nominal akimin yizdesi olarak akim) % 30...40
dagitim.

6418

AL1_%40-50

Genlik gunlugu 1 (/o5 nominal akimin ylzdesi olarak akim) % 40...50
dagitim.

6419

AL1_%50-60

Genlik gunlagu 1 (/o nominal akimin yizdesi olarak akim) % 50...60
dagitim.

6420

AL1_%60-70

Genlik gunlugu 1 (/o5 nominal akimin ylzdesi olarak akim) % 60...70
dagitim.

6421

AL1_%70-80

Genlik gunlagu 1 (/o nominal akimin ylzdesi olarak akim) % 70...80
dagitim.

6422

AL1_%80-90

Genlik gunlugu 1 (/o5 nominal akimin ylzdesi olarak akim) % 80...90
dagitim.

6423

AL1_%90-100

Genlik gunlagu 1 (/o nominal akimin ylzdesi olarak akim) % 90'In
uzerinde dagitim.

6424

AL2_%0-10
Genlik gunlugu 2 (6404 parametresi ile sinyal segimi) % 0...10 dagitim.

6425

AL2_%10-20

Genlik gunlugu 2 (6404 parametresi ile sinyal segimi) % 10...20
dagitim.

6426

AL2_%20-30

Genlik gunlugu 2 (6404 parametresi ile sinyal segimi) % 20...30
dagitim.

6427

AL2_%30-40

Genlik gunlugu 2 (6404 parametresi ile sinyal segimi) % 30...40
dagitim.

6428

AL2_%40-50

Genlik gunlugu 2 (6404 parametresi ile sinyal segimi) % 40...50
dagitim.

6429

AL2_%50-60
Genlik gunlugu 2 (6404 parametresi ile sinyal segimi) % 50...60

dagitim.
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6430 |AL2_%60-70
Genlik gunlugu 2 (6404 parametresi ile sinyal secimi) % 60...70
dagitim.

6431 |AL2_%70-80
Genlik glnlugu 2 (6404 parametresi ile sinyal segimi) % 70...80
dagitim.

6432 |AL2_%80-90
Genlik gunlugu 2 (6404 parametresi ile sinyal secimi) % 80...90
dagitim.

6433 |AL2_%90-100
Genlik glnlugu 2 (6404 parametresi ile sinyal segimi) % 90'In Uzerinde
dagitim.
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Grup 81: PFA KONTROL

Bu grup bir Pompa ve Fan Kontrol (PFC) calisma modunu
tanimlar. PFC kontrolinun ana 6zellikleri sunlardir:

ACH550, 1 numarali pompa motorunu kontrol ederken,
pompalama kapasitesini kontrol etmek i¢cin motorun hizini
degigtirir. Bu, motor devri ayarlanabilen bir motordur.
Dogrudan sebekeye bagl 2 ve 3numarali pompa motorlarini
cahstirir. ACH550 gerektikge 2 (ve ardindan 3) numarali
pompalari agar ve kapar. Bu motorlar yardimci motorlardir.
ACHS550 PID kontrolu iki sinyal kullanir: proses referansi ve
gercek deger geri beslemesi. PID kontroloru birinci pompanin
hizini (frekansini) ayarlar, bdylece gercek deder proses
referansini izler.

Istek (proses referansi ile tanimlanan) birinci motorun
kapasitesini astiginda (kullanici tarafindan frekans limiti
olarak tanimlanir), PFA otomatik olarak yardimci pompayi
baglatir. PFA ayni zamanda yardimci pompanin toplam
cikisa eklenmesi icin birinci pompanin hizini azaltir. Bundan
sonra onceden oldugu gibi PID kontrol cihazi birinci
pompanin hizini (frekansini) ayarlar, boylece gergek deger
proses referansini izler. Eger istem artmaya devam ederse,
PFA ayni sekilde ek yardimci pompalari devreye sokar.
Birinci pompa hizi minimum limitin altina disecek sekilde
istek azaldiginda (kullanici tarafindan belirlenmis frekans
limiti), PFA otomatik olarak yardimci pompayi durdurur. PFA
ayni zamanda yardimci pompanin devreden ¢gikmasiyla
kilitteme igin birinci pompanin hizini artirir.

Bir Kilitleme fonksiyonu (etkinlestirildiginde) off-line (hizmet
vermeyen) motorlari tanimlar ve PFA sirada bulunan bir
sonraki kullanilabilir motora atlar.

Otomatik degistirme fonksiyonu (secilir kilindiginda ve uygun
anahtarlama duzenekleri ile) pompa motorlari arasindaki
calisma suresini egitler. Otomatik degistirme ¢evrim igindeki
her bir motorun konumunu periyodik olarak artirir - hiz ayarl
motor en son yardimci motor haline gelirken, birinci yardimci
motor hiz ayarli motor olur, vs.
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8103 [REF ADIMI 1 %0,0...100

Proses referansina eklenen bir yuzde degeri belirler.

* Yalniz en az bir yardimci (sabit hizda) motor ¢alistiginda gecerlidir.

+ Fabrikasyon degeri %0°dIr.

Ornek: ACH550 bir borudaki su basincini dengeleyen (¢ paralel

pompa calistirir.

* 4011 DAHILI SET DEGER boru icindeki basinci kontrol eden sabit bir
basing referansi ayarlar.

* Hiz ayarli pompa dusuk su tuketim seviyelerinde tek bagina galisir.

+ Su tuketimi arttikga, dnce ilk yardimci (sabit hiz) pompa, ardindan
ikinci yardimci pompa ¢aligmaya baglar.

» Akis arttikca, borunun ¢ikisindaki basing giriste dlgulen basinca
kiyasla duser. Yardimci motorlar akisi artirmak i¢in devreye
girdiginde, asagidaki duzenlemeler ¢ikis basincina daha yakin
eslestirmek icin referansi duzeltirler.

* Yardimci pompa calistiginda, referansi parametre 8103 REF ADIMI 1
ile artirin.

» Her iki yardimci pompa c¢alistiginda, referansi parametre 8103 REF
ADIMI 1 + parametre 8104 REF ADIMI 2 ile artirin.

» Ug¢ yardimci pompa calistiginda, referansi parametre 8103 REF ADIMI
1 + parametre 8104 REF ADIMI 2 + parametre 8105 REF ADIMI 3 ile
artirin.

8104 REF ADIMI 2 %0.0...100

Proses referansina eklenen bir yuzde degeri belirler.

* Yalniz en az iki yardimci (sabit hizda) motor ¢alistiginda gegerlidir.

» Bkz. parametre 8103 REF ADIMI1.

8105 REFERENCE STEP 3 %0.0...100

Proses referansina eklenen bir yizde degeri belirler.
* Yalniz en az Ug¢ yardimci (sabit hizda) motor ¢alistiginda gegerlidir.
» Bkz. parametre 8103 REF ADIMI1.
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ACH550-01 Kullanim Kilavuzu

Kod

Aciklama Aralik

8109

START FREK 1 0.0...500 Hz

Birinci yardimci motoru baslatmak icin kullanilan frekans limitini belirler.
Birinci yardimci motor su durumda bagslar:
* higbir yardimci

motor galismiyor.

- ACH550 cikis F(Hz) §
frekansi, limiti fmax |
asar: |
8109+ 1Hz, (P 810913

* cikis frekansi, en P 8109
azindan
asagidaki sure P8112 +_
boyunca
serbest bir limit
(8109 - 1 Hz)
Uzerinde kalir:
8115 YR MOT C A
START GEC. 1-

Birinci yardimci 0

motor basladiktan

sonra:

* Cikis frekansi asagida belirtilen deger kadar azalir:
(8109 START FREK 1) - (8112 ALT FREK1).

* Fiili olarak hiz ayarli motorun ¢ikigi yardimci motora ait girigi
kargilamak icin duser.

Bkz: sekil:

* A= (8109 START FREK 1) - (8112 ALT FREK1)

* B = Cikis frekansi startin gecikmesi boyunca artar.

+ C = Sema frekans arttikga yardimci motorun ¢alisma durumunu
gosterir (1 = Agik).

Not: 8109 START FREK 1 dederi asagidakiler arasinda olmalidir:

* 8112 ALT FREK1
* (2008 MAX FREKANS) -1.

MIN

8110

START FREK 2 0.0...500 Hz

iki_nci yardimci motoru baglatmak icin kullanilan frekans limitini belirler.
* Isletimin tam bir agiklamasi igin, bkz. 8109 START FREK 1.

ikinci yardimer motor su durumda baslar:

* bir yardimci motorun ¢alismasi.

* ACH550 cikis frekansinin 8110 + 1 limitini gecer.

» cikis frekansi en az 8115 AUX MOT START D suresi boyunca esnek
limitin (8110 - 1 Hz) Uzerinde kalir.
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ACH550-01 Kullanim Kilavuzu

Kod |Aciklama Aralik

8111 |[START FREK 3 0.0...500 Hz
Ugtinct yardimel motoru baglatmak icin kullanilan frekans limitini
belirler.
« Isletimin tam bir agiklamasi icin, bkz. 8109 START FREK 1.
Ugtincti yardimer motor su durumda baslar:
« iki yardimci motor galisiyor.
» ACH550 cikis frekansi 8111 + 1 limitini gecer.
* cikis frekansi en az 8115 AUX MOT START D suresi boyunca esnek

limitin (8111 - 1 Hz) Uzerinde kalir.
8112 |ALT FREK1 0,0...500 Hz

Birinci yardimci motoru stop etmek i¢in kullanilan frekans limitini belirler.
Birinci yardimci motor su durumda stop eder:
* birinci yardimci
motor tek basina f(Hz) A
caliyorsa. ;
« ACHS550 c¢ikis MAX
frekansi limitin \
altina duser: P 8109 1 'y
8112 - 1. A
* cikis frekansi, en P 8112\_ i
az asagida (P8112)-11 — — — —
belirtilen siire MINT — — — — —
boyunca

|
serbest limitin P 8116 —>| -
(8112 + 1 Hz) |
|
|

altinda kalir:
8116 YR MOT
STOP GEC.

Birinci yardimci 0

motor durduktan

sonra:

« Cikis frekansi agsagida verilen deger kadar artar:
(8109 START FREK 1) - (8112 ALT FREK1).

« Fiili olarak hiz ayarli motorun ¢ikigi yardimci motorun devreden
ctkmasini kargilamak igin artar.

Bkz: sekil:

* A=(8109 START FREK 1) - (8112 ALT FREK1)

» B = Cikis frekansi stop gecikmesi durumunda azalir.

« C = Semada, frekans azaldik¢a yardimci motorun ¢alisma durumu
gosterilir (1 = Agik).

 Gri yol = Gecikmeyi gosterir altinda kalir eger zaman tersine
cevrilirse, geriye dogru giden yol ayni degildir. Startla ilgili yol
hakkindaki detaylar igin, bkz. 8109 START FREK 1’deki sema.

Not: 8112 ALT FREK1 degeri asagidakiler arasinda olmalidir:

* (2007 MIN FREKANS) +1 ve 8109 START FREK 1

—_—

Y~
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ACH550-01 Kullanim Kilavuzu

Kod

Aciklama Aralik

8113

ALT FREK2 0,0...500 Hz

iki_nci yardimci motoru stop etmek icin kullanilan frekans limitini belirler.
* Isletimin tam bir agiklamasi igin, bkz. 8112 ALT FREK1.

ikinci yardimeir motor su durumda stop eder:

« iki yardimci motor galisiyor.

* ACH550 cikis frekansi 8113 - 1 limitinin altina duser:

» Cikis frekansi en azindan 8116 YR MOT STOP GEC suresi boyunca
serbest sinirin (8113 + 1 Hz) altinda kalir:

8114

ALT FREK3 0,0...500 Hz

Ugtinct yardimel motoru stop etmek igin kullanilan frekans limitini
belirler.
+ [sletimin tam bir agiklamasi i¢in, bkz. 8112 ALT FREK.

Ugtinct yardimel motor su durumda stop eder:

* U¢ yardimci motorun ¢aligmasi

* ACH550 cikis frekansi 8114 - 1 limitinin altina diser:

* Cikis frekansi en azindan 8116 YR MOT STOP GEG suresi boyunca
serbest sinirin (8114 + 1 Hz) altinda kalir.

8115

YR MOT START GEC 0,0...3600 s

Yardimci motorlar igin Start Gecikmesini ayarlar.

* Yardimci motor start edilmeden once bu zaman surecinde ¢ikis
frekansi start frekans limitinin Gzerinde kalmalidir (parametre 8109,
8110 veya 8111).

+ Isletimin tam bir aciklamasi igin, bkz. 8109 START FREK 1.

8116

YR MOT START GEC 0,0...3600 s

Yardimci motorlar igin Stop Gecikmesini ayarlar.

* Yardimci motor stop edilmeden 6nce bu zaman surecinde ¢ikis
frekansi dusuk frekans limitinin altinda kalmalidir (parametre 8112,
8113 veya 8114).

+ [sletimin tam bir agiklamasi icin, bkz. 8112 ALT FREK.
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Kod

Aciklama Aralik

8117

YR MOT SAYISI 0...4

Yardimci motorlarin sayisini ayarlar.

* Her yardimci motor suricinin start/stop sinyalleri géndermek igin
kullandigi bir role ¢ikisini gerektirir.

» Otomatik Degisim fonksiyonu kullanildiginda hiz ayarli motor i¢in ek
bir role cikigi gerektirir.

Asagida gereken role gikislarinin kurulumu tanimlanir.
Role cikiglar

Yukarida belirtildigi gibi, her yardimci motor strtcundn start/stop
sinyalleri gondermek icin kullandigi bir role ¢ikisi gerektirir. Asagida
suricunun motorlari ve roleleri nasil izledigi tanimlanir.

» ACH550 réle cikislart RO1...RO3’l saglar.

* Rodle ¢ikislari RO4...RO6’y1 saglamak igin harici dijital ¢ikis modulleri
eklenebilir.

» Parametreler 1401...1403 ve 1410...1412 sirasiyla RO1...RO6
rélelerinin nasil kullanildigini tanimlar - parametre degeri 31 (PFA),
roleyi PFA igin kullanilan sekilde tanimlar.

» ACHS550 rolelere artan sirada yardimci motorlar atar. Eger Otomatik
Degistirme fonksiyonu devre digi birakildiysa, birinci yardimci motor,
parametre ayari = 31 (PFA) ile birinci réleye bagh olandir ve siralama
bu sekilde devam eder. Eger Otomatik Degistirme fonksiyonu
kullanihyorsa, atamalar gevrilir. Baslangigta, hiz ayarli motor
parametre ayari = 31 (PFA) ile birinci roleye bagli olandir, birinci
yardimci motor ise parametre ayari = 31 (PFA) ile ikinci réleye bagli
olandir ve siralama bu sekilde devam eder.

« Dorduncu yardimcl motor, Gglncl yardimci motor ile ayni referans
adimi, dusuk frekans ve start frekansi degerlerini kullanir.

=

ACH550

B i

Standart PFA modu
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ACH550-01 Kullanim Kilavuzu

Kod |Aciklama Aralik
H Role Logic
ACH550
 ——
1 ﬂf
1 4
i
] ]

Otomatik degisimli PFA modu

Asagidaki tablo Roéle Cikis parametreleri (1401...1403 ve 1410...1412)
icinde yer alan bazi tipik ayarlar igcin ACH550 PFA motor atamalarini
gOsterir. Burada, ayarlar ya = 31 (PFA), ya da = X (31 diginda tim
degerler) seklindedir ve Otomatik Degistirme fonksiyonu devre digidir
(8118 OTODEG ARALIGI = 0.0).

Parametre ayari ACHS550 role tahsisi
11111(1[1|1]8 Otomatik Degistirme devre disi
414144 /4|41 RO1[ RO2|RO3 [ RO4 [ RO5 | RO6
oojof1(1|1|1
1/2(3|{0|1|2]|7
31| X[ X[ X|X]|X]|1]|Yedek| X X X X X
31|31 X | X | X | X | 2 |Yedek|Yedek| X X X X
31131131 X | X | X | 3 |Yedek|Yedek|Yedek| X X X
XI31|31| X | X | X|[2] X [|Yedek|Yedek| X X X
XX X131 X312 X X X |Yedek| X |Yedek
31|31 X | X | X | X [1*|Yedek|Yedek| X X X X

*= Kullanimda olan PFA igin ek bir réle ¢ikisi. Bir motor donerken,
digeri “uykudadir”.
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ACH550-01 Kullanim Kilavuzu

Kod |Aciklama Aralik

Asagidaki tablo Rdle Cikis parametreleri (1401...1403 ve 1410...1412)
icinde yer alan bazi tipik ayarlar icin ACH550 PFA motor atamalarini
gOsterir. Burada ayarlar ya =31 (PFA), ya da =X (31 hari¢ tum degerler)
seklindedir ve Otomatik Degistirme fonksiyonu etkinlestirilmistir (8118
OTODEG ARALIGI = deger > 0.0).

Parametre ayari ACH550 role tahsisi
1(1(1(1|1]|1|8 Otomatik Degistirme etkin
4/4/4/4/4/4 1] RO1| RO2| RO3 | RO4 | RO5 | RO6
ojofo(1|1|1]|1
112|13|0(1(2|7
3131 X | X|X|X|1|PFA|PFA | X X X X
31{31|31| X | X|X| 2| PFA | PFA | PFA | X X X
X [31[31| X | X | X |1 X PFA | PFA | X X X
X[ X[ X[|31| X [31]1 X X X PFA | X PFA
3131 X | X | X | X |0**| PFA | PFA | X X X X

** Yardimci motor yoktur, fakat otomatik degistirme fonksiyonu
kullanimdadir. Standart PID kontrolu olarak ¢alismak.
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ACH550-01 Kullanim Kilavuzu

Kod

Aciklama Aralik

8118

OTODEG ARALIGI 0.0...336.0 h

Otomatik Degistirme fonksiyonunun igletimini denetler ve degisimler

arasindaki araligi belirler.

» Otomatik degistirme zaman araligi sadece hiz ayarli motorun g¢alistigi

zaman uygulanir.

« Otomatik degistirme genel bir bakis i¢in, bkz. parametre 8119 OTODEG

SEVIYESI.

+ Otomatik degistirme uygulandiginda surtci her zaman serbest

durusa gecger.

+ Otomatik degistirmenin etkinlestiriimesi parametre 8120 KILITLEMELER

= > (0 egitsizligini gerektirir.

-0,1 = TEST MODU - Araligi 36...48 sn degerine zorlar.

0.0 = SECILMEDI - Otodegisme fonksiyonunu devre digi birakir.

0.1...336.0 - Otomatik motor deg@isimleri arasindaki isletim zaman

arahdi (start sinyalinin aktif oldugu zaman).

&UYARI! Etkinlestirildiginde, Otomatik degistirme fonksiyonu
kilitlemelerin (8120 KILITLEMELER = deger > 0) etkinlestiriimesini
gerektirir. Otodegisme islemi sirasinda, kontaklarin hasar
gormemesi i¢in gug cikisi kesilir ve surucu serbest durusa gecger.

[

ACH550

Role Logic

i
8 |
0

Otomatik degisimli PFA modu
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ACH550-01 Kullanim Kilavuzu

Kod

Aciklama Aralik

8119

OTODEG SEVIYESI %0,0...100,0

Otomatik degistirme icin ¢ikis kapasitesinin bir yuzdesi olarak ust bir
limit ayarlayin. PID/PFA kontrol bloguna ait ¢ikig limiti astiginda,
otomatik degistirme korunur. Ornegin Pompa-Fan sistemi maksimum
kapasiteye yakin galisiyorsa otomatik degistirmeyi dnlemek igin bu
parametreyi kullanin.

Otodegisme hakkinda genel bilgiler

Otomatik degistirme isleminin amaci, bir sistem iginde kullanilan ¢oklu
motorlarin arasindaki ¢calisma suresini esitlemektir. Her bir otomatik
degistirme igletimi sirasinda:

« ACH550’ye bagh hiz ayarli motordan - farkh bir motora gecis yapilir.
» Diger motorlarin baslatma sirasi art arda devam eder.

Otomatik degistirme islevi sunlari gerektirir:

« surucunadn ¢ikis gug baglantilarini degistirmek igin harici anahtarlama
duzenegi.

» Parametre 8120 KILITLEMELER = deger > 0.

Otomatik degistirme su durumlarda gergeklestirilir:

 Bir dnceki otomatik degistirmeden beri gegen galistirma suresi 8118
OTODEG ARALIGI parametresi tarafindan belirlenen slreye ulasir.

» PFA girisi, 8119 OTODEG SEVIYESI parametresi tarafindan ayarlanan
seviyenin altindadir.
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ACH550-01 Kullanim Kilavuzu

Kod |Aciklama Aralik
Not: ACH550 otomatik degistirme uygulandiginda her zaman durma
noktasina gelir.

Otomatik degistirme sirasinda otomatik degdistirme fonksiyonu
asagidakilerin timanad yapar (bkz. sekil):

PID cikisi A
A

4PFA
%1001 ———
2PFA
P 8119 3PFA
3PFA
4PFA
2PFA |
1PFA ] -\ R
| | P 8122
<— P 8118 —» <— P 8118 —>
B
A = 8119 OTODEG SEVIYESI Uzerindeki alan — otomatik degistirmeye

izin verilmez.

B = Otomatik degistirme gerceklesir.

1PFA, vb. = PID cikisi her bir motor ile iligkilidir.
» Son otomatik degistirmeden beri gegen calistirma siresi 8118
OTODEG ARALIGI'na ulastiginda ve PFA girisi 8119 OTODEG SEVIYESI
limitinin altindaysa bir degisiklik gergeklestirir.
Hiz ayarli motoru stop eder.
Hiz ayarli motorun kontaktorunu acar.
Motorlar igin start sirasini degistirmek igin start sira sayacini yukseltir.
Sirada yer alan bir sonraki motoru hiz ayarli motor olacak sekilde
tanimlar.
* Eger motor ¢calismadiysa, motorun kontaktorunu agar. Diger ¢alisan

herhangi bir motor engellenmez.
* Yeni hiz ayarli motorun kontaktérina kapatir. Otomatik degistirme
anahtarlama duzenegi ile bu motoru ACH550 gug cikigsina baglar.
8122 PFA START GECIK suresi i¢in motor startini geciktirir.
Hiz ayarli motoru start eder.
Degisim sirasindaki bir sonraki sabit hizli motoru tanimlar.
Ancak yeni hiz ayarli motor galisiyor ise (sabit hizli motor olarak)
yukaridaki motoru devreye sokar - Bu islem, otomatik degistirme
oncesinde ve sonrasinda egit sayida motorun ¢aligmasini saglar.
* Normal PFA isletimi ile devam eder.
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Kod

Aciklama Aralik

Start sirasi sayaci
Start sirasi sayacinin ~ G'KIS |
calisma yontemi: frekanst vy motor ' 1 yedek' 2 yedek'

Role cikigl sayIsl | motor | motor |
parametre fuaxt — — — — T 1T T
tanimlari
(1401...1403 ve |
1410...1412) |
baslangictaki motor |
dizilimini belirler. |
|
|

(31 (PFA) degerine

sahip en disik Alan

parametre Otomatik degistirme

numaras! 1PFA'ya uygulanabilir ~ PID cikis| .
A A | ;

bagli roleyi, birinci P 8119 %100

motoru tanimlar ve
bdyle devam eder.)
Baslangicta 1PFA = hiz ayarli motor, 2PFA = 1. yardimci motor, vb.
ik otomatik degistirme siralamayi su sekilde degistirir: 2PFA = hiz
ayarh motor, 3PFA = 1. yardimci motor, ..., TPFA = son yardimci
motor.

Bir sonraki otomatik degistirme dizilimi tekrar degistirir ve boyle
devam eder.

Tum etkin olmayan motorlar kilitli oldugu igin oldugu igin otomatik
degistirme ihtiyac duyulan bir motoru calistiramazsa, surucu bir alarm
goruntuler (2015, PFA | KILIT).

ACHS550 besleme enerjisi kesildiginde saya¢ mevcut otomatik
degistirme ¢evrim konumlarini kalici bellekte muhafaza eder. Tekrar
enerjilendiginde otomatik degistirme ¢evrimi hafizada depolandigi
konumda baglar.

PFA rdle konfigtrasyonu degistirilirse (ya da PFA etkin degeri
degistirilirse), ¢cevrim ilk durumuna getirilir. (Yukaridaki ilk maddeye
bakiniz.)
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Kod [Aciklama Aralik

8120 |[KILITLEMELER 0...6
Kilitteme fonksiyonunun iglevini tanimlar. Kilitleme fonksiyonu segilir
kilindiginda:

+ Komut sinyali bulunmadiginda kilitteme etkinlestirilmistir.

» Komut sinyali bulundugunda kilitleme etkinligi kaldiriimigtir.

* Hiz ayarli motorun kilitlemesi etkinlestirildiginde start komutu verilirse
ACH550 baglatilmayacaktir - kontrol paneli bir alarm géruntiler
(2015, PFA | KILIT).

Her bir kilitteme devresini su sekilde baglayin:

* Motorun Agma/Kapama anahtarinin kontagini kilitteme devresine
baglayin - suricunun PFA logic sistemi bundan sonra motor
anahtarinin kapalh oldugunu fark edebilir ve bundan sonraki
kullanilabilir motoru baglatabilir.

» Motorun termik rélesinin kontadini (veya motor devresindeki bir baska
koruyucu aygiti) kilitteme girigine baglayin - bundan sonra sirtcinin
PFA logic sistemi motorda bir hatanin etkinlestirildigini fark edip
motoru durdurabilir.

0 = SEGILMEDI - Interlock fonksiyonunu devre digi birakir Tim dijital
girigler diger amagclar igin kullanilabilir.

* 8118 OTODEG ARALIGI = 0,0 olmasini gerektirir (EGer kilitleme
fonksiyonu devre digi birakildiysa, otomatik degistirme fonksiyonu
da devre digl birakiimalidir.)
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Kod

Aciklama Aralik

1 = DI1 - Interlock fonksiyonunu etkinlestirir ve her bir PFA rolesi igin
interlock sinyaline bir sayisal giris (DI1 ile baglayan) atar Bu atamalar
asagidaki tabloda tanimlanmistir ve sunlara baghdirlar:

* PFA rolelerinin sayisi [1401...1403 ve 1410...1412 parametrelerinin
sayisi, deger = 31 (PFA)]

» Otomatik degistirme fonksiyonunun durumu (eger 8118 OTODEG
ARALIGI = 0,0 ise devre disi birakilir, aksi takdirde etkinlestirilir).

No.PFA| Otomatik Degistirme Otomatik Degistirme

roleleri devre digi (P 8118) etkin (P 8118)

0 DI1: Hiz Ayarli Motor Kullanilamaz
DI2...di6: Serbest

1 DI1: Hiz Ayarli Motor DI1: llk PFA Rolesi
DI2: ik PFA Rolesi DI2...DI6: Serbest
DI3...di6: Serbest

2 DI1: Hiz Ayarli Motor DI1: llk PFA Rolesi
DI2: ik PFA Rolesi DI2: ikinci PFA Rélesi
DI3: ikinci PFA Rélesi DI3...di6: Serbest
DI4...DI6: Serbest

3 DI1: Hiz Ayarli Motor DI1: llk PFA Rolesi
DI2: ik PFA Rolesi DI2: ikinci PFA Rélesi
DI3: ikinci PFA Rélesi DI3: Ugtincti PFA Rélesi

DI4: Uglincli PFA Rélesi  |DI4...DI6: Serbest
DI5...di6: Serbest

4 DI1: Hiz Ayarli Motor DI1: llk PFA Rolesi
DI2: llk PFA Rolesi DI2: |kinci PFA Rolesi
DI3: Ikinci PFA Rolesi DI3: Uguncu PFA Rolesi

DI4: Uclincli PFA Rélesi  |D14: Dérdiincli PFA Rélesi
DI5: DOrdlncl PFA Rolesi |DI5...DI6: Serbest

DI6: Serbest

5 DI1: Hiz Ayarli Motor DI1: llk PFA Rolesi
DI2: iIk PFA Rolesi DI2: ikinci PFA Rélesi
DI3: ikinci PFA Rélesi DI3: Ugtincti PFA Rélesi

DI4: Uglincli PFA Rélesi  |D14: Dordlincl PFA Rolesi
DI5: Dorduncu PFA Rolesi |DI5: Besinci PFA Rolesi
DI6: Besinci PFA Rolesi DI6: Serbest

6 Kullanilamaz DI1: llk PFA Rolesi

DI2: ikinci PFA Rélesi

DI3: Uglincii PFA Rélesi
DI4: Dorduncu PFA Rolesi
DI5: Besinci PFA Rolesi
DI6: Altinci PFA Rdlesi
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Kod |Aciklama Aralik

2 = DI2 - Interlock fonksiyonunu etkinlestirir ve her bir PFA rdlesi igin
interlock sinyaline bir sayisal girig (DI2 ile baglayan) atar. Bu atamalar
asagidaki tabloda tanimlanmistir ve sunlara baghdirlar:

* PFA rolelerinin sayisi [1401...1403 ve 1410...1412 parametrelerinin
sayisi, deger = 31 (PFA)]

» Otomatik degistirme fonksiyonunun durumu (eger 8118 OTODEG
ARALIGI = 0,0 ise devre digi birakilir, aksi takdirde etkinlestirilir).

No.PFA| Otomatik Degistirme Otomatik Degistirme
roleleri devre digi (P 8118) etkin (P 8118)

0 DI1: Serbest Kullanilamaz
DI2: Hiz Ayarl Motor
DI3...DI6: Serbest

1 DI1: Serbest DI1: Serbest
DI2: Hiz Ayarli Motor DI2: Ilk PFA Rélesi
DI3: ilk PFA Rolesi DI3...DI6: Serbest
DI4...DI6: Serbest

2 DI1: Serbest DI1: Serbest
DI2: Hiz Ayarl Motor DI2: Ik PFA Rélesi
DI3: ilk PFA Rolesi DI3: ikinci PFA Rolesi
DI4: ikinci PFA Rolesi DI4...di6: Serbest
DI5...DI6: Serbest

3 DI1: Serbest DI1: Serbest
DI2: Hiz Ayarli Motor DI2: ilk PFA Rélesi
DI3: ilk PFA Rélesi DI3: ikinci PFA Rolesi
DI4: ikinci PFA Rolesi D14: Uglincti PFA Rolesi
DI5: Uglincli PFA Rélesi  |DI5...DI6: Serbest
DI6: Serbest

4 DI1: Serbest DI1: Serbest
DI2: Hiz Ayarli Motor DI2: ilk PFA Rélesi
DI3: ilk PFA Rélesi DI3: ikinci PFA Rolesi
DI4: ikinci PFA Rolesi DI4: Uglincii PFA Rolesi

DI5: Uglincti PFA Rélesi  |DI5: Dérdiincti PFA Rélesi
DI6: Uglincli PFA Rélesi  |DI6: Serbest

5 Kullanilamaz DI1: Serbest

DI2: Ik PFA Rélesi

DI3: Ikinci PFA Rélesi

DI4: Uglincli PFA Rolesi
DI5: Dorduncu PFA Rolesi
DI6: Besinci PFA Rolesi

6 Kullanilamaz Kullanilamaz
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Kod |Aciklama Aralik

3 = DI3 - Interlock fonksiyonunu etkinlestirir ve her bir PFA rdlesi igin
interlock sinyaline bir sayisal giris (DI3 ile baslayan) atar. Bu atamalar
asagidaki tabloda tanimlanmistir ve sunlara baghdirlar:

* PFA rolelerinin sayisi [1401...1403 ve 1410...1412 parametrelerinin
sayisi, deger = 31 (PFA)]

» Otomatik degistirme fonksiyonunun durumu (eger 8118 OTODEG
ARALIGI = 0,0 ise devre disi birakilir, aksi takdirde etkinlestirilir).

No.PFA| Otomatik Degistirme Otomatik Degistirme
roleleri devre digi (P 8118) etkin (P 8118)

0 DI1...DI2: Serbest Kullanilamaz
DI3: Hiz Ayarli Motor
DI4...DI6: Serbest

1 DI1...DI2: Serbest DI1...DI2: Serbest
DI3: Hiz Ayarli Motor DI3: ilk PFA Rélesi
DI4: ilk PFA Rolesi DI4...DI6: Serbest
DI5...DI6: Serbest

2 DI1...DI2: Serbest DI1...DI2: Serbest
DI3: Hiz Ayarli Motor DI3: ilk PFA Rélesi
DI4: ilk PFA Rolesi DI4: ikinci PFA Rolesi
DI5: ikinci PFA Rolesi DI5...DI6: Serbest
DI6: Serbest

3 DI1...DI2: Serbest DI1...DI2: Serbest
DI3: Hiz Ayarli Motor DI3: Ilk PFA Rélesi
DI4: iIk PFA Rolesi DI4: ikinci PFA Rolesi
DI5: Ikinci PFA Rélesi DI5: Uglincii PFA Rélesi
DI6: Uclincli PFA Rolesi  |DI6: Serbest

4 Kullanilamaz DI1...DI2: Serbest

DI3: ilk PFA Rolesi

DI4: ikinci PFA Rélesi
DI5: Uglincli PFA Rélesi
DI6: Uglincti PFA Rélesi

5...6 |Kullanilamaz Kullanilamaz
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Kod |Aciklama Aralik

4 = DI4 - Interlock fonksiyonunu etkinlestirir ve her bir PFA rolesi igin
interlock sinyaline bir sayisal girig (D14 ile baglayan) atar. Bu atamalar
asagidaki tabloda tanimlanmistir ve sunlara baghdirlar:

* PFA rolelerinin sayisi [1401...1403 ve 1410...1412 parametrelerinin
sayisi, deger = 31 (PFA)]

» Otomatik degistirme fonksiyonunun durumu (eger 8118 OTODEG
ARALIGI = 0.0 ise devre digi birakilir, aksi takdirde etkinlestirilir).

No.PFA| Otomatik Degistirme Otomatik Degistirme
roleleri devre disi (P 8118) etkin (P 8118)

0 DI1...DI3: Serbest Kullanilamaz
DI4: Hiz Ayarli Motor
DI5...DI6: Serbest

1 DI1...DI3: Serbest DI1...DI3: Serbest
DI4: Hiz Ayarli Motor DI4: Ilk PFA Rolesi
DI5: ilk PFA Rolesi DI5...DI6: Serbest
DI6: Serbest

2 DI1...DI3: Serbest DI1...DI3: Serbest
DI4: Hiz Ayarli Motor DI4: ilk PFA Rolesi
DI5: ilk PFA Rolesi DI5: ikinci PFA Rolesi
DI6: ikinci PFA Rolesi DI6: Serbest

3 Kullanilamaz DI1...DI3: Serbest

DI4: ilk PFA Rolesi

DI5: ikinci PFA Rélesi
DI6: Uglincii PFA Rélesi
4...6 |Kullanilamaz Kullanilamaz
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Kod

Aciklama Aralik

5 = DI5 - Interlock fonksiyonunu etkinlestirir ve her bir PFA rdlesi igin
interlock sinyaline bir sayisal giris (DI5 ile baslayan) atar. Bu atamalar
asagidaki tabloda tanimlanmistir ve sunlara baghdirlar:

* PFA rolelerinin sayisi [1401...1403 ve 1410...1412 parametrelerinin
sayisi, deger = 31 (PFA)]

» Otomatik degistirme fonksiyonunun durumu (eger 8118 OTODEG
ARALIGI = 0,0 ise devre disi birakilir, aksi takdirde etkinlestirilir).

No.PFA| Otomatik Degistirme

roleleri devre digi (P 8118)
0 DI1...DI4: Serbest

DI5: Hiz Ayarli Motor

DI6: Serbest

Otomatik Degistirme
etkin (P 8118)

Kullanilamaz

1 DI1...DI4: Serbest

DI5: Hiz Ayarli Motor
DI6: Ilk PFA Rolesi

DI1...DI4: Serbest
DI5: Ik PFA Rolesi
DI6: Serbest

2 Kullanilamaz DI1...DI4: Serbest
DI5: ilk PFA Rolesi
DI6: ikinci PFA Rolesi
3...6 |Kullanilamaz Kullanilamaz

6 = DI6 - Interlock fonksiyonunu etkinlestirir ve hiz ayarli motor igin
interlock sinyaline sayisal giris DIG'yI atar
* 8118 OTODEG ARALIGI = 0,0 olmasini gerektirir.

No.PFA| Otomatik Degistirme Otomatik Degistirme
roleleri devre digi etkin
0 DI1...DI5: Serbest Kullanilamaz
DI6: Hiz Ayarli Motor
1 Kullanilamaz DI1...DI5: Serbest
DI6: [k PFA Rolesi
2...6 |Kullanilamaz Kullanilamaz
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Kod |Aciklama Aralik

8121 |REG BYPASS KONTR 0=HAYIR, 1=EVET

Regulator bypass kontrolunu seger. Regulator bypass kontrolu
etkinlestirildiginde PID regulatoru olmadan basit bir kontrol
mekanizmasi saglar.

fokis

A = Hicbir yedek motor ¢alismiyor
B = Bir yedek motor ¢aligiyor
C = Iki yedek motor galisiyor

* Yalniz 6zel uygulamalar igin regulator bypass kontrolunu kullanin.
0 = HAYIR - Regulator bypass kontrolunu devre disi birakir. Surtcd,
normal PFA referansi 1106 REF2 SECIMI kullanir.
1 = EVET - Regulator bypass kontrolinu etkinlegtirir.
* Proses PID regulatoru baypas edilir.
PID’nin gercek degeri PFA referansi (girig) olarak kullanilir. Normal
olarak HARICI REF2 PFA referansi olarak kullanilir.
* Surucu, PFA frekans referansi igcin 4014 GERI BESLE SEGIM (veya
4114) tarafindan tanimlanan geri besleme sinyalini kullanir.
* Sekil Ugli motor sisteminde kontrol sinyali 4014 GERI BESLE SECIM
(veya 4114) ve hiz ayarli motorun frekansi arasindaki iligkiyi
gosterir.

Ornek: Asagidaki semada pompalama istasyonunun ¢ikisindaki akis,
giriste dlgulen akig tarafindan kontrol edilir.
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Kod |Aciklama Aralik
Sebeke 3<3 4 Kontaktorler
3 | acHs5q P 1]
F2. 2
P3 ] , 3
*A P1 Cikis borusu
| Sogutucu su
| tanki R
| P Cikis borusu
Giris borusu |
P Cikis borusu 1
8122 |PFA START GECIK 0...10s

Sistemdeki hiz ayarli motorlar igin start gecikmesini belirler. Bu

gecikmeyi kullanarak surucu asagidaki sekilde galisir:

* Hiz ayarli motorun kontaktorinu kapar - motoru ACH550 gu¢ cikisina
baglar.

+ 8122 PFA START GECIK suresi i¢in motor startini geciktirir.

* Hiz ayarli motoru start eder.

* Yardimci motorlari baslatir. Gecikme igin parametre 8115’e bakiniz.

ﬁUYARI! Star-delta starterleri ile donatilan motorlar PFA Start

Gecikmesine gereksinim duyar.

» ACHS550 rdle ¢ikisi motoru devrede konumuna getirdikten sonra, star-
delta starteri bir baska star baglantiyr anahtarlamali ve sonra surucu
guc¢ uygulamadan dnce delta baglantisina geri donmelidir.

* Bundan dolayi, PFA Start Gecikmesi star delta starterin zaman
ayarindan daha uzun sureli olmalidir.
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Kod

Aciklama Aralik

8123

PFA AKTIF 0=SEGILMEDI, 1=AKTIF

PFA kontrolinu seger. Etkinlestirildiginde, PFA kontrolu:

* Cikig istemi arttikga veya azaldik¢a yardimci sabit hiz motorlarini
devreye sokar ya da devreden ¢ikarir. 8109 START FREK 1 - 8114 ALT
FREK3 parametreleri, surucu ¢ikis frekansina gore anahtarlama
noktalarini tanimlar.

* Yardimci motorlar eklendikge hiz ayarli motor ¢ikisini azaltir ve
yardimci motorlar devreden ¢ikarildikga hiz ayarli motor ¢ikigini
artirir.

 Etkinlestirildiginde Interlock fonksiyonlari saglar.

* Par. 9904 MOTOR KONTRL MOD = 3 (SKALER: FREK) olmasini gerektirir.

0 = SECILMEDI - PFA kontrolunu devre disi birakir.

1 = ACTIVE - PFA kontrolunu etkinlestirir.

8124

HAR STOP HIZLAN 0.0...1800 s

Sifirdan maksimum frekans rampasi i¢in PFA hizlanma suresini ayarlar.

PFA hizlanma rampasi:

« yardimci bir motor kapatildiginda hiz ayarli motora uygulanir.

* Grup 22: HIZ/YAV RAMPALAR boélimunde tanimlanan hizlanma
rampasinin yerine geger.

 yalniz ayarli motorun c¢ikigi, kapatilan yardimci motorun ¢ikigina esit
miktarda artirilana dek uygulanir. Ardindan, Grup 22: HIZ/YAV
RAMPALAR bolumunde tanimlanan hizlanma rampasi uygulanir:

0 = SECILMEDI

0.1...1800 - Girilen dederi hizlandirma zamani olarak kullanip bu
fonksiyonu etkinlegtirir.

fglK A

A
\ B

P 8124

Y~

t

* A= Grup 22: HIZ/YAV RAMPALAR parametreleri (2202 veya 2205)
kullanilarak hiz ayarli motorun hizlandirmasi.

* B = Grup 22: HIZ/YAV RAMPALAR parametreleri (2203 veya 2206)
kullanilarak hiz ayarli motorun yavaslatiimasi.

* Yardimci motor baslatildiginda, hiz ayarli motor 8125 HAR START
YAVAS kullanarak yavaslar.

* Yardimci motor durdugunda, hiz ayarli motor 8124 HAR STOP HIZLAN
kullanarak hizlanir.
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Kod

Aciklama Aralik

8125

HAR START YAVAS 0.0...1800 s

Maksimumdan sifira frekans rampasi i¢cin PFA yavaslama suresini

ayarlar. Bu PFA yavaglama rampasi:

« yardimci bir motor agildiginda hiz ayarli motora uygulanir.

* Grup 22: HIZ/YAV RAMPALAR boéluminde tanimlanan yavaslama
rampasinin yerine geger.

« yalniz ayarli motorun ¢ikigi, yardimci motorun ¢ikisina esit miktarda
azaltilana dek uygulanir. Ardindan, Grup 22: HIZ/YAV RAMPALAR
bélimunde tanimlanan yavaglama rampasi uygulanir:

0 = SECILMEDLI.

0.1...1800 - Girilen degeri yavaslama zamani olarak kullanip bu
fonksiyonu etkinlegtirir.

8126

TIMED AUTOCHANGE 0..4

Zamanlayiciyla otomatik degistirmeyi ayarlar. Etkinlestirildiginde,

otomatik degistirme zaman tabanli fonksiyonlarla kontrol edilir.

0 = SECILMEDLI.

1 = ZAMANLAYICI 1 - ZAMANLAYICI 1 aktifken otomatik degistirmeyi
etkinlegtirir.

2...4 = ZAMANLAYICI 2...4 - zamanlayici 2...4 aktif oldugunda otomatik
degistirmeyi etkinlestirir.

8127

MOTORLAR 1...7

PFA tarafindan kontrol edilen motorlarin gergek sayisini belirler

(maksimum 7 motor, 1 hiz ayarl, 3 dogrudan cevrimici bagh ve 3 yedek

motor).

* Bu deger, ayni zamanda hiz ayarli motoru da kapsamaktadir.

» Bu deger, Otomatik degdistirme fonksiyonu kullaniliyorsa PFA'ya
ayrilmis réle sayisiyla uyumlu olmalidir.

« Otomatik degistirme fonksiyonu kullaniimiyorsa, hiz ayarli motorda,
PFA'ya ayrilmig bir role ¢ikisi bulunmasi gerekmemektedir, ancak bu
deger iginde yer almalidir.

8128

YR START SIRASI 1=E§iT GCALSM SURESI
2=ROLE SIRASI

Yardimci motorlarin Start sirasini ayarlar.

1 = ESIT CALISMA SURESI. Yardimci motorlarin kimulatif calisma suresini
esitler. Start sirasi, calisma siiresine baglidir: ik olarak kimulatif
calisma suresi en kisa olan yardimci motor, ardindan kimdalatif
calisma suresi en kisa ikinci motor, vb. start edilir. Talep azaldiginda,
ilk olarak kimulatif calisma sliresi en uzun olan motor stop edilir.

2 = RELAY ORDER - Start sirasi, role sirasiyla ayni olacak sekilde

sabitlenir.
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Grup 98: OPSIiYONLAR

Bu grup opsiyonlari ve 6zellikle surtcu ile seri haberlesmenin
etkinlestiriimesi igin gerekli konfiglrasyonlari yapar.

Kod |Aciklama Aralik

9802 |HAB PROT SEC 0...5

Haberlesme protokolunu secer.

0 = SECILMEDI - Higbir haberlesme protokolu segili degil.

1 = STD MODBUS - Surlcu, RS485 seri baglantisi (X1 haberlesme,
terminal) ile bir Modbus denetleyicisi Uzerinden haberlesir.
* Ayni zamanda, bkz. Grup 563: EFB PROTOKOL parametresi.

2 = N2 - Surucu, RS485 seri baglantisi (X1 haberlesme, terminal) ile bir
N2 kontroloru Uzerinden haberlesir.
* Ayni zamanda, bkz. Grup 563: EFB PROTOKOL parametresi.

3 = FLN - Sirlicl, RS485 seri baglantisi (X1 haberlesme, terminal) ile
bir FLN kontroloru Gzerinden haberlesgir.
* Ayni zamanda, bkz. Grup 53: EFB PROTOKOL parametresi.

4 = HARICI FBA - Surlcu, surtcunun opsiyonlu 2. yuvasindaki fieldbus
adaptoru Uzerinden haberlesir.
« Ayni zamanda, bkz. Grup 51: HARICI HABER MODUL parametresi.

5 = BACNET - Surucu, RS485 seri baglantisi (X1 haberlesme, terminal)
ile bir BACnet kontrolorl Uzerinden haberlesir.
* Ayni zamanda, bkz. Grup 563: EFB PROTOKOL parametresi.

Parametrelerin listesi ve tanimlari 327




ACH550-01 Kullanim Kilavuzu

Tum parametre listesi

Asagidaki tabloda tum parametreler ve bunlarin tim uygulama
makrolari i¢in varsayilan degerleri listelenmektedir. Kullanici,
"Kullanici" sutunundaki parametre degerlerinden istedigini sece-

bilir.
HVAC fab- Giig-
rikasyn Besleme Geridoniis Sogutma  Yogun- lendrm
degeri fani fani kulesi fani lagma pompasi
Par.
Parametre adi] dizin 1 2 3 4 5 6
99 BASLAMA |DiL 9901 | ENGLISH | ENGLISH | ENGLISH | ENGLISH | ENGLISH | ENGLISH
VERILERI ' [yYGULAMA HVAC FAB-| BESLEME | GERI |CLNGTWR]| YOGUN- | Giiglen-
MAKROSU 9902 | RIKAS- FANI DONUS FAN LASMA |dirme Pom-
MOTORKONT SKALER: | SKALER: | SKALER: | SKALER:: | SKALER: | SKALER:
MODU 9904 FREK FREK FREK FREK FREK FREK
MOTOR NOM 230/400/ | 230/400/ | 230/400/ | 230/400/ | 230/400/ | 230/400/
GER 9905 460 V 460 V 460 V 460 V 460 V 460 V
MOTOR NOM
AKIM 9906 1.0 Iy 1.0 Iy 1.0 Iy 1.0 Iy 1.0 Iy 1.0 Iy
MOTOR NOM
FREK 9907 50 Hz 50 Hz 50 Hz 50 Hz 50 Hz 50 Hz
MOTOR NOM 1440/ 1440/ 1440/ 1440/ 1440/ 1440/
HIZ 9908 | 1750 rpm | 1750 rpm | 1750 rpm | 1750 rpm | 1750 rpm | 1750 rpm
MOTOR NOM
GUC 9909 | 1.0- Py 1.0 Py 1.0 Py 1.0 - Py 1.0 - Py 1.0 - Py
ID RUN 9910 JOFF/ID MIK|OFF/ID MiK|OFF/ID MIK|OFF/ID MiK|OFF/ID MiK|OFF/ID MiK
MOTOR BELIR- BELIR- BELIR- BELIR- BELIR- BELIR-
COSPHI 9915 LENDI LENDI LENDI LENDI LENDI LENDI
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Dahili Dahili ikili set ikili set Tipik BMS
Pompa zaman- zamanlayl- Kayan degeri  degeriPID, uygulama-
degistirme layici cl, s. hizlar nokta PID s. hiz E-baypas lariigin
Par. | Kul-
7 8 9 10 1 12 13 14 dizin |lanic
ENGLISH | ENGLISH | ENGLISH | ENGLISH | ENGLISH | ENGLISH | ENGLISH | ENGLISH | 9901
POMPA INT TIMER | FLOATING |DUAL SET-| DUAL MAN
ALTERN |INT TIMER CSs PNT PNT SPNT CS | E-BAYPAS | CONTROL | 9902
SKALER: | SKALER: | SKALER: | SKALER: | SKALER: | SKALER: | SKALER: | SKALER:
FREK FREK FREK FREK FREK FREK FREK FREK 9904
230/400/ | 230/400/ | 230/400/ | 230/400/ | 230/400/ | 230/400/ | 230/400/ | 230/400/
460 V 460 V 460 V 460 V 460 V 460 V 460 V 460 V 9905
1.0 Iy 1.0 Iy 1.0 Iy 1.0 Iy 1.0 Iy 1.0 Iy 1.0 Iy 1.0 Iy 9906
50 Hz 50 Hz 50 Hz 50 Hz 50 Hz 50 Hz 50 Hz 50 Hz 9907
1440/ 1440/ 1440/ 1440/ 1440/ 1440/ 1440/ 1440/
1750 rpm | 1750 rpm | 1750 rpm | 1750 rpm | 1750 rpm | 1750 rpm [ 1750 rpm | 1750 rpm | 9908
OFF/ID MIK|OFF/ID MiK|OFF/ID MiK|OFF/ID MiK|OFF/ID MiK|OFF/ID MiK|OFF/ID MIiK|OFF/ID MiK] 9910
BELIR- BELIR- BELIR- BELIR- BELIR- BELIR- BELIR- BELIR-
LENDI LENDI LENDI LENDI LENDI LENDI LENDI LENDI 9915
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1

CALISMA
VERILERI

HIZ& YON | 0101 - ; . .
HIZ 0102 - ; - .
CIKIS

FREKANSI | 0103 - ; - .
AKIM 0104 - ; . .
TORK 0105 - ; - .
elv]e 0106 - ; . .
DC BARA

GERILIMI 0107 - ; - .
CIKIS

GERILIMI 0109 - : - .
SOROCU.

SICAKLIGI 0110 - ; . .
HARICI REF1 | 0111 - ; . .
HARICI REF2 | 0112 - ; . .
KONTROL

YERI 0113 - ; - .
CALISMA

SURE (R) 0114 - : - .
KWH SAYAC

(R) 0115 - ; . .
UYG BLOK

CIKISI 0116 - ; - .
DI 1-3 DURUM| 0118 - ; ; )
DI 4-6 DURUM| 0119 - ; ] _
Al 1 0120 - ; ; ]
Al 2 0121 - ; ] ]
RO 1-3

DURUM 0122 - ; . .
RO 4-6

DURUM 0123 - : - .
AO 1 0124 - ; ] _
AO 2 0125 - ; ] )
PID1CIKIS | 0126 - ; . .
PID2GIKIS | 0127 - ; . .
PID.1SET

DEGERI 0128 - : - .
PID 2 SET

DEGERI 0129 . ; - .
PID 1 GERI

BESLE 0130 - ; - .
PID 2 GERI

BESLE 0131 - ; . .
PID 1 SAPMA | 0132 - ; . .
PID 2 SAPMA | 0133 - ; - .
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0101

0102

0103

0104

0105

0106

0107

0109

0110

0111

0112

0113

0114

0115

0116

0118

0119

0120

0121

0122

0123

0124

0125

0126

0127

0128

0129

0130

0131

0132

0133
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HVAC fab- Giiglen-
rikas-yon Besleme Geridoniis Sogutma  Yogun- dirme
degeri fani fani kulesi fani lagma pompasi
Parametre Par.
adi dizin 1 2 3 4 5 6
HAB RO
WORD 0134 - - - - - -
HAB DEGERI
1 0135 - - - - - -
HAB DEGERI
2 0136 - - - - - -
PROSES
DEGIS 1 0137 - - - - - -
PROSES
DEGIS 2 0138 - - - - - -
PROSES
DEGIS 3 0139 - - - - - -
CALISMA
SURESI 0140 - - - - - -
MWH SAYAC | 0141 - - - - - -
TUR SAYACI | 0142 - - - - - -
SURUCU
CALZAMH | 0143 - - - - - -
SURUCU
CALZAML | 0144 - - - - - -
MOTOR ISISI | 0145 - - - - - -
CB SICAKLIK| 0150 - - - - - -
MOT TERMIK
GERILIM 0153 - - - - - -
PID HAB
DEGER 1 0158 - - - - - -
PID HAB
DEGER 2 0159 - - - - - -
TASARRUF
KWH 0174 - - - - - -
TASARRUF
MWH 0175 - - - - - -
TASARRUF
MIK 1 0176 - - - - - -
TASARRUF
MIK 2 0177 - - - - - -
CO2 TASAR-
RUF 0178 - - - - - -
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Dahili ikili set ikili set Tipik BMS
Pompa Dahili zamanlayl- Kayan degeri  degeriPID, uygulama-
degistirme zamanlayici ci, s. hizlar  nokta PID s. hiz E-baypas lanigin

Par.
7 8 9 10 1 12 13 14 dizin ] Kul-

- - - - - - - - 0134

- - - - - - - - 0135

- - - - - - - - 0136

- - - - - - - - 0137

- - - - - - - - 0138

- - - - - - - - 0139

- - - - - - - - 0140

- - - - - - - - 0141

- - - - - - - - 0142

- - - - - - - - 0143

- - - - - - - - 0144

- - - - - - - - 0145

- - - - - - - - 0150

- - - - - - - - 0153

- - - - - - - - 0158

- - - - - - - - 0159

- - - - - - - - 0174

- - - - - - - - 0175

- - - - - - - - 0176

- - - - - - - - 0177

- - - - - - - - 0178
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HVAC fab- Giiglen-
rikas-yon Besleme Geridoniis Sogutma  Yogun- dirme
degeri fani fani kulesi fani lagma pompasi
Par.
Parametre adi] dizin 1 2 3 4 5 6
FB KONTRL
3 FB GERGEK|WORD 1 0301 - - - - - -
SINYAL  [FB KONTRL
WORD 2 0302 - - - - - -
FB STS
WORD 1 0303 - - - - - -
FB DURUM
WORD 2 0304 - - - - - -
HATA WORD 1| 0305 - - - - - -
HATA WORD 2| 0306 - - - - - -
HATA WORD 3| 0307 - - - - - -
ALARM
WORD1 0308 - - - - - -
ALARM
WORD2 0309 - - - - - -
4 HATA . |SON HATA 0401 0 0 0 0 0 0
TARIHCESI [HATA ZAMANI
1 0402 0 0 0 0 0 0
HATA ZAMANI
2 0403 0 0 0 0 0 0
HATA ANI HIZ | 0404 0 0 0 0 0 0
HATA ANI
FREK 0405 0 0 0 0 0 0
VOLTAGE AT
FLT 0406 0 0 0 0 0 0
HATA ANI
AKIM 0407 0 0 0 0 0 0
HATA ANI
MOMENT 0408 0 0 0 0 0 0
HATA ANI
DURUM 0409 0 0 0 0 0 0
DI 1-3 AT FLT | 0410 0 0 0 0 0 0
HATA ANI DI
. 0411 0 0 0 0 0 0
ONCEKI HATA
1 0412 0 0 0 0 0 0
ONCEKI HATA
2 0413 0 0 0 0 0 0
HAR1
10 START/ _ KOMUTLAR 1001 DI1 DI1 DI1 DI1 DI1 DI1
STOP/YON [HAR2
KOMUTLAR 1002 DI1 DI1 DI1 DI1 DI1 DI1
DONUS YONU| 1003 ILERI ILERI ILERI ILERI ILERI ILERI
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ACH550-01 Kullanim Kilavuzu

Dahili Dahili ikili set ikili set Tipik BMS
Pompa zamanlayi- zamanlayi- Kayan degeri  degeriPID, uygulama-
ﬂigirme cl cl, s. hizlar  nokta PID s. hiz E-baypas lariigin
7 8 9 10 1 12 13 14 d|TZa|:1 Kul-
- - - - - - - - 0301
- - - - - - - - 0302
- - - - - - - - 0303
- - - - - - - - 0304
- - - - - - - - 0305
- - - - - - - - 0306
- - - - - - - - 0307
- - - - - - - - 0308
- - - - - - - - 0309
0 0 0 0 0 0 0 0 0401
0 0 0 0 0 0 0 0 0402
0 0 0 0 0 0 0 0 0403
0 0 0 0 0 0 0 0 0404
0 0 0 0 0 0 0 0 0405
0 0 0 0 0 0 0 0 0406
0 0 0 0 0 0 0 0 0407
0 0 0 0 0 0 0 0 0408
0 0 0 0 0 0 0 0 0409
0 0 0 0 0 0 0 0 0410
0 0 0 0 0 0 0 0 0411
0 0 0 0 0 0 0 0 0412
0 0 0 0 0 0 0 0 0413
SECIL-

DI1 TIMER 1 DI1 DI1 DI1 DI1 DI1 MEDI 1001
DI1 TIMER 1 DI1,2 DI1 DI1 DI1 DI1 DI1,2 1002

ILERI ILERI ILERI ILERI ILERI ILERI ILERI ILERI 1003
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ACH550-01 Kullanim Kilavuzu

HVAC fab- Giiglen-
rikas-yon Besleme Geridoniis Sogutma Yogun- dirme
degeri fani fani kulesi fani lagma pompasi
Par.
Parametre adi] dizin 1 2 3 4 5 6
. |PANEL REF REF 1 REF 1 REF 1 REF 1 REF 1 REF 1
11 REF YERI |SECIMI 1101 | (Hz/rpm) | (Hz/rpm) | (Hz/rpm) | (Hz/rpm) | (Hz/rpm) | (Hz/rpm)
SECIMmI HAR1/HAR2
SECIMI 1102 HAR1 HAR1 HAR1 HAR1 HAR1 HAR1
REF1 SELECT| 1103 Al1 Al1 Al1 Al1 Al1 Al1
0,0 Hz 0,0 Hz 0,0 Hz 0,0 Hz 0,0 Hz 0,0 Hz
REF1 MIN 1104 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm
50.0Hz/ | 50.0Hz/ | 50.0Hz/ | 50.0 Hz/ | 50.0 Hz/ | 50.0 Hz/
REF1 MAX 1105 | 1500 rpm | 1500 rpm | 1500 rpm | 1500 rpm | 1500 rpm | 1500 rpm
REF2 SELECT| 1106 | PID1 OUT | PID1 OUT | PID1 OUT | PID1 OUT | PID1 OUT | PID1 OUT
REF2 MIN 1107 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0
REF2 MAX 1108 | %100,0 %100,0 %100,0 %100,0 %100,0 %100,0
. SABIT HIZ
12 SABIT SECIMI 1201 DI3 DI3 DI3 DI3 DI3 DI3
HIZLAR
SABIT HIZ 1 1202 5/6 Hz 5/6 Hz 5/6 Hz 5/6 Hz 5/6 Hz 5/6 Hz
SABITHIZ 2 1203 | 10/12Hz | 10/12Hz | 10/12Hz | 10/12Hz | 10/12Hz | 10/12 Hz
SABIT HIZ 3 1204 | 15/18 Hz | 15/18 Hz | 15/18 Hz | 15/18 Hz | 15/18 Hz | 15/18 Hz
SABIT HIZ 4 1205 | 20/24 Hz | 20/24 Hz | 20/24 Hz | 20/24 Hz | 20/24 Hz | 20/24 Hz
SABITHIZ 5 1206 | 25/30 Hz | 25/30Hz | 25/30 Hz | 25/30 Hz | 25/30 Hz | 25/30 Hz
SABIT HIZ 6 1207 | 40/48 Hz | 40/48 Hz | 40/48 Hz | 40/48 Hz | 40/48 Hz | 40/48 Hz
SABITHIZ 7 1208 | 50/60 Hz | 50/60 Hz | 50/60 Hz | 50/60 Hz | 50/60 Hz | 50/60 Hz
ZAMANLI
MOD SEC 1209 | CS1/2/3/4 | CS1/2/3/4 | CS1/2/3/4 | CS1/2/3/4 | CS1/2/3/4 | CS1/2/3/4
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ACH550-01 Kullanim Kilavuzu

Dabhili Dahili ikili set ikili set Tipik BMS
Pompa zamanlayi- zamanlayi- Kayan degeri  degeriPID, uygulama-
degistirme cl cl, s. hizlar  nokta PID s. hiz E-baypas lariigin
Par.
7 8 9 10 1 12 13 14 dizin | Kul-
REF 1 REF 1 REF 1 REF 1 REF 1 REF 1 REF 1 REF 1
(Hz/rpm) | (Hz/rpm) | (Hz/rpm) | (Hz/rpm) | (Hz/rpm) | (Hz/rpm) (Hz/rpm) | (Hz/rpm) 1101
HAR1 HAR1 HAR1 HAR1 HAR1 DI2 HAR1 HAR1 1102
Al1 Al1 PANEL DI5U, 6D Al1 Al1 Al1 Al1 1103
0,0 Hz 0,0 Hz 0,0 Hz 0,0 Hz 0,0 Hz 0,0 Hz 0,0 Hz 0,0 Hz
0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0rpm 1104
52.0Hz/ | 50.0Hz/ | 50.0 Hz/ | 50.0 Hz/ | 50.0Hz/ | 50.0Hz/ | 50.0 Hz/ | 50.0 Hz /
1560 rpm | 1500 rpm | 1500 rpm | 1500 rpm | 1500 rpm | 1500 rpm | 1500 rpm | 1500 rpm | 1105
PID1 OUT | PID1 OUT Al2 PID1 OUT | PID1 OUT | PID1 OUT | PID1 OUT Al2 1106
%0,0 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0 1107
%100,0 %100,0 %100,0 %100,0 %100,0 %100,0 %100,0 %100,0 1108
SECIL- SECIL- SECIL- SECIL- SECIL-
MEDI MEDI TIMER 1 DI3 MEDI Dl4,5 MEDI MEDI 1201
5/6 Hz 5/6 Hz 5/6 Hz 5/6 Hz 5/6 Hz 5/6 Hz 5/6 Hz 5/6 Hz 1202
10/12Hz | 10/12Hz | 10/12Hz | 10/12Hz | 10/12Hz | 10/12Hz | 10/12Hz | 10/12Hz | 1203
15/18 Hz | 15/18 Hz | 15/18 Hz | 15/18 Hz | 15/18 Hz | 15/18 Hz | 15/18 Hz | 15/18 Hz | 1204
20/24 Hz | 20/24 Hz | 20/24 Hz | 20/24 Hz | 20/24 Hz | 20/24 Hz | 20/24 Hz | 20/24 Hz | 1205
25/30 Hz | 25/30Hz | 25/30Hz | 25/30Hz | 25/30Hz | 25/30 Hz | 25/30 Hz | 25/30 Hz | 1206
40/48 Hz | 40/48Hz | 40/48 Hz | 40/48 Hz | 40/48 Hz | 40/48 Hz | 40/48 Hz | 40/48 Hz | 1207
50/60 Hz | 50/60 Hz | 50/60 Hz | 50/60 Hz | 50/60 Hz | 50/60 Hz | 50/60 Hz | 50/60 Hz | 1208
CS1/2/3/4 | CS1/2/3/4 | CS1/2/3/4 | CS1/2/3/4 | CS1/2/3/4 | CS1/2/3/4 | CS1/2/3/4 | CS1/2/3/4 | 1209
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ACH550-01 Kullanim Kilavuzu

HVAC fab- Giiglen-
rikas-yon Besleme Geridoniis Sogutma Yogun- dirme
degeri fani fani kulesi fani lagma pompasi
Par.
Parametre adi] dizin 1 2 3 4 5 6
13 ANALOG MINIMUN Al1 | 1301 %?20,0 %20,0 %20,0 %20,0 %20,0 %20,0
GIRISLER
MAXIMUM Al1| 1302 ] %100,0 %100,0 %100,0 %100,0 %100,0 %100,0
Al1 FILTRE 1303 0,1s 0,1s 0,1s 0,1s 0,1s 0,1s
MINIMUM AI2 | 1304 %?20,0 %20,0 %20,0 %20,0 %20,0 %20,0
MAXIMUM Al2| 1305 ] %100,0 %100,0 %100,0 %100,0 %100,0 %100,0
Al2 FILTRE 1306 0,1s 0,1s 0,1s 0,1s 0,1s 0,1s
14 ROLE ROLE CIKIS 1| 1401 HAZIR BASLADI | BASLADI | BASLADI | BASLADI | BASLADI
CIKISLARI
ROLE CIKIS 2 | 1402 RUN RUN RUN RUN RUN RUN
ROLE CIKIS 3 | 1403 | HATA (-1) | HATA (-1) | HATA (-1) | HATA (-1) | HATA (-1) | HATA (-1)
RO1 CEKME
GECIK 1404 0,0s 00s 00s 0,0s 0,0s 0,0s
RO1 DUSME
GECIK 1405 0,0s 0,0s 0,0s 0,0s 0,0s 0,0s
RO2 CEKME
GECIK 1406 0,0s 00s 00s 00s 00s 0,0s
RO2 DUSME
GECIK 1407 0,0s 00s 00s 0,0s 0,0s 0,0s
RO3 CEKME
GECIK 1408 0,0s 00s 00s 00s 00s 00s
RO3 DUSME
GECIK 1409 0,0s 00s 00s 0,0s 0,0s 0,0s
. SECIL- SECIL- SECIL- SECIL- SECIL- SEGIL-
ROLE CIKIS 4 | 1410 MEDI MEDI MEDI MEDI MEDI MEDI
. SECIL- SECIL- SECIL- SECIL- SECIL- SECIL-
ROLE CIKIS 5| 1411 MEDI MEDI MEDI MEDI MEDI MEDI
B SECIL- SECIL- SECIL- SECIL- SECIL- SEGCIL-
ROLE CIKIS 6 | 1412 MEDI MEDI MEDI MEDI MEDI MEDI
RO4 CEKME
GECIK 1413 0,0s 00s 00s 00s 00s 0,0s
RO4 DUSME
GECIK 1414 0,0s 00s 00s 0,0s 0,0s 0,0s
RO5 CEKME
GECIK 1415 00s 00s 00s 00s 00s 0,0s
RO5 DUSME
GECIK 1416 0,0s 00s 00s 00s 00s 0,0s
RO6 CEKME
GECIK 1417 0,0s 00s 00s 00s 0,0s 0,0s
RO6 DUSME
GECIK 1418 0,0s 00s 00s 0,0s 0,0s 0,0s
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ACH550-01 Kullanim Kilavuzu

Dahili Dahili ikili set ikili set Tipik BMS
Pompa zamanlayi- zamanlayi- Kayan degeri  degeriPID, uygulama-
degistirme cl cl, s. hizlar  nokta PID s. hiz E-baypas lariigin
Par.
7 8 9 10 11 12 13 14 dizin | Kul-
%20,0 %20,0 %0,0 %20,0 %20,0 %20,0 %20,0 %0,0 1301

%100,0 %100,0 %100,0 %100,0 %100,0 %100,0 %100,0 %100,0 1302

0,1s 0,1s 0,1s 0,1s 0,1s 0,1s 0,1s 0,1s 1303

%20,0 %20,0 %0,0 %20,0 %20,0 %20,0 %20,0 %0,0 1304

%100,0 %100,0 %100,0 %100,0 %100,0 %100,0 %100,0 %100,0 1305

0,1s 0,1s 0,1s 0,1s 0,1s 0,1s 0,1s 0,1s 1306

PFA BASLADI | BASLADI | BASLADI | BASLADI | BASLADI | BASLADI HAZIR 1401

RUN RUN RUN RUN RUN RUN RUN RUN 1402

HATA (-1) | HATA (-1) | HATA (1) | HATA (-1) | HATA (-1) | HATA (-1) | HATA (-1) | HATA (-1) | 1403

0,0s 0,0s 0,0s 0,0s 0,0s 0,0s 0,0s 0,0s 1404
0,0s 0,0s 0,0s 0,0s 0,0s 0,0s 0,0s 0,0s 1405
0,0s 0,0s 0,0s 0,0s 0,0s 0,0s 0,0s 0,0s 1406
0,0s 0,0s 0,0s 0,0s 0,0s 0,0s 0,0s 0,0s 1407
0,0s 0,0s 0,0s 0,0s 0,0s 0,0s 0,0s 0,0s 1408
0,0s 0,0s 0,0s 0,0s 0,0s 0,0s 0,0s 0,0s 1409

. SECIL- SECIL- SEGIL- SECIL- SECIL- SECIL- SECIL-
SECIL- MEDI MEDI MEDI MEDI MEDI MEDI MEDI 1410

. SECIL- SECIL- SECIL- SECIL- SECIL- SECIL- SECIL-
SECIL- MEDI MEDI MEDI MEDI MEDI MEDI MEDI 1411

. SECIL- SECIL- SEGIL- SEGIL- SECIL- SECIL- SECIL-

SECIL- MEDI MEDI MEDI MEDI MEDI MEDI MEDI 1412
0,0s 0,0s 0,0s 0,0s 0,0s 0,0s 0,0s 0,0s 1413
0,0s 0,0s 0,0s 0,0s 0,0s 0,0s 0,0s 0,0s 1414
0,0s 0,0s 0,0s 0,0s 0,0s 0,0s 0,0s 0,0s 1415
0,0s 0,0s 0,0s 0,0s 0,0s 0,0s 0,0s 0,0s 1416
0,0s 0,0s 0,0s 0,0s 0,0s 0,0s 0,0s 0,0s 1417
0,0s 0,0s 0,0s 0,0s 0,0s 0,0s 0,0s 0,0s 1418
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HVAC fab- Giiglen-
rikas-yon Besleme Geridoniis Sogutma Yogun- dirme
degeri fani fani kulesi fani lagma pompasi
Par.
Parametre adi] dizin 1 2 3 4 5 6
AO1 CON- CIKIS FRE-|CIKIS FRE-|CIKIS FRE-|CIKIS FRE-|CIKIS FRE-|CIKIS FRE-
15 ANALOG TENT SEL 1501 KANSI KANSI KANSI KANSI KANSI KANSI
CIKISLAR
AO1ICERIK
MIN 1502 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz
AO1 ICERIK
MAX 1503 | 50,0 Hz 50,0 Hz 50,0 Hz 50,0 Hz 50,0 Hz 50,0 Hz
MINIMUM AO1| 1504 | 4,0 mA 4,0 mA 4,0 mA 4,0 mA 4,0 mA 4,0 mA
MAXIMUM
AO1 1505 ] 20,0 mA 20,0 mA 20,0 mA 20,0 mA 20,0 mA 20,0 mA
AO1 FILTRE | 1506 0,1s 0,1s 0,1s 0,1s 0,1s 0,1s
AO2 ICERIK
SEC 1507 AKIM AKIM AKIM AKIM AKIM AKIM
AO2 ICERIK
MIN 1508 0.0A 0.0A 0.0 A 0.0A 0.0A 0.0A
AO2 ICERIK
MAX 1509 | Par. 0104 | Par. 0104 | Par. 0104 | Par. 0104 | Par. 0104 | Par. 0104
MINIMUM AO2| 1510 4,0 mA 4,0 mA 4,0 mA 4,0 mA 4,0 mA 4,0 mA
MAXIMUM
AO2 1511 ] 20,0mA | 20,0mA | 20,0mA | 20,0mA | 20,0mA | 20,0 mA
AO2 FILTRE 1512 0,1s 0,1s 0,1s 0,1s 0,1s 0,1s
. . SECIL-
16 SISTEM RUN AKTIF 1601 MEDI DI2 DI2 DI2 DI2 DI2
KONTROL-
LERI PARAMKILIT | 1602 | AGIK ACIK ACIK AGIK AGIK ACIK
SIFRE 1603 0 0 0 0 0 0
HATA RESET
SEC 1604 | PANEL PANEL PANEL PANEL PANEL PANEL
KUL PAR SEC SECIL- SECIL- SECIL- SECIL- SECIL- SECIL-
DEG 1605 MEDI MEDI MEDI MEDI MEDI MEDI
- SECIL- SECIL- SECIL- SECIL- SECIL- SECIL-
LOKAL KILIT | 1606 MEDI MEDI MEDI MEDI MEDI MEDI
PARAMETRE
HAFIZA 1607 | YAPILDI YAPILDI YAPILDI YAPILDI YAPILDI YAPILDI
START
ENABLE 1 1608 Dl4 Di4 Di4 Di4 Di4 Di4
START SECIL-
ENABLE 2 1609 MEDI DI5 DI5 DI5 DI5 DI5
ALARM GOS-
TER 1610 HAYIR HAYIR HAYIR HAYIR HAYIR HAYIR
PARAMETRE HAZIR HAZIR HAZIR HAZIR HAZIR HAZIR
GORUN 1611 | DEGER DEGER DEGER DEGER DEGER DEGER
FAN KONT-
ROLU 1612 OTO OTO OTO OTO OTO OTO
FAULT RESET| 1613 | DEFAULT | DEFAULT | DEFAULT | DEFAULT | DEFAULT | DEFAULT
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ACH550-01 Kullanim Kilavuzu

Dabhili Dahili ikili set ikili set Tipik BMS
Pompa zamanlayi- zamanlayi- Kayan degeri  degeriPID, uygulama-
degistirme cl cl, s. hizlar  nokta PID s. hiz E-baypas lariigin
Par.
7 8 9 10 11 12 13 14 dizin | Kul-
CIKIS FRE-|CIKIS FRE-|CIKIS FRE-|CIKIS FRE-|CIKIS FRE-|CIKIS FRE-|CIKIS FRE-|CIKIS FRE-
KANSI KANSI KANSI KANSI KANSI KANSI KANSI KANSI 1501
0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 1502
52.0 Hz 50.0 Hz 50.0 Hz 50.0 Hz 50.0 Hz 50.0 Hz 50.0 Hz 50.0 Hz 1503
4,0 mA 4,0 mA 4,0 mA 4,0 mA 4,0 mA 4,0 mA 4,0 mA 0,0 mA 1504
20,0 mA 20,0 mA 20,0 mA 20,0 mA 20,0 mA 20,0 mA 20,0 mA 20,0 mA 1505
0,1s 0,1s 0,1s 0,1s 0,1s 0,1s 0,1s 0,1s 1506
AKIM AKIM AKIM AKIM AKIM AKIM AKIM AKIM 1507
0.0A 0.0A 0.0A 0.0A 0.0A 0.0A 0.0A 0.0A 1508
Par 0104 ile [Par 0104 ile [Par 0104 ile [Par 0104 ile [Par 0104 ile [Par 0104 ile [Par 0104 ile [Par 0104 ile
tanimlanir | tanimlanir | tanimlanir | tanimlanir | tanimlanir | tanimlanir | tanimlanir | tanimlanir | 1509
4,0 mA 4,0 mA 4,0 mA 4,0 mA 4,0 mA 4,0 mA 4,0 mA 0,0 mA 1510
20,0 mA 20,0 mA 20,0 mA 20,0 mA 20,0 mA 20,0 mA 20,0 mA 20,0 mA 1511
0,1s 0,1s 0,1s 0,1s 0,1s 0,1s 0,1s 0,1s 1512
SECIL- SECIL-
Di2 DI2 DI2 DI2 DI2 MEDI DI2 MEDI 1601
ACIK ACIK ACIK ACIK ACIK ACIK ACIK ACIK 1602
0 0 0 0 0 0 0 0 1603
PANEL PANEL PANEL PANEL PANEL PANEL PANEL PANEL 1604
. SECIL- SECIL- SECIL- SECIL- SECIL- SECIL- SECIL-
SECIL- MEDI MEDI MEDI MEDI MEDI MEDI MEDI 1605
SECIL- SECIL- SECIL- SEGIL- SEGIL- SECIL- SECIL- SECIL-
MEDI MEDI MEDI MEDI MEDI MEDI MEDI MEDI 1606
YAPILDI YAPILDI YAPILDI YAPILDI YAPILDI YAPILDI YAPILDI YAPILDI 1607
. SECIL- SECIL- SECIL-
SECIL- Dl4 DI4 Di4 Di4 MEDI MEDI MEDI 1608
) SECIL- SECIL- SECIL- SECIL-
SECIL- DI5 DI5 MEDI DI5 MEDI MEDI MEDI 1609
HAYIR HAYIR HAYIR HAYIR HAYIR HAYIR HAYIR HAYIR 1610
HAZIR HAZIR HAZIR HAZIR HAZIR HAZIR HAZIR HAZIR
DEGER DEGER DEGER DEGER DEGER DEGER DEGER DEGER 1611
OTO OTO OTO OTO OTO OTO OTO OTO 1612
DEFAULT | DEFAULT | DEFAULT | DEFAULT | DEFAULT | DEFAULT | DEFAULT | DEFAULT | 1613
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ACH550-01 Kullanim Kilavuzu

HVAC fab- Giiglen-
rikas-yon Besleme Geridoniis Sogutma  Yogun- dirme
degeri fani fani kulesi fani lagma pompasi
Par.
Parametre adi] dizin 1 2 3 4 5 6
OVERRIDE SECIL- SECIL- SECIL- SECIL- SECIL- SECIL-
17 OVERRIDE |SEC 1701 MEDI MEDI MEDI MEDI MEDI MEDI
OVERRIDE
FREK 1702 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz
OVERRIDE
Hiz 1703 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm
OVERRIDE
SIFRE 1704 0 0 0 0 0 0
OVERRIDE 1705 | KAPALI KAPALI KAPALI KAPALI KAPALI KAPALI
OVERRIDE . S S S . .
YON 1706 ILERI ILERI ILERI ILERI ILERI ILERI
OVERRIDE . . . . . .
REF 1707 SABIT SABIT SABIT SABIT SABIT SABIT
20 LIMITLER |MIN HIZ 2001 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm
MAX HIZ 2002 | 1500 rpm | 1500 rpm | 1500 rpm | 1500 rpm | 1500 rpm | 1500 rpm
MAX AKIM 20031 1.1-IN 1.1-IN 1.1-IN 1.1-IN 1.1-IN 1.1-IN
DUSUK VOLT AKTIF AKTIF AKTIF AKTIF AKTIF AKTIF
KONT 2006 | (ZAMAN) | (ZAMAN) | (ZAMAN) | (ZAMAN) | (ZAMAN) | (ZAMAN)
MIN FRE-
KANS 2007 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz
MAX FRE-
KANS 2008 | 50,0 Hz 50,0 Hz 50,0 Hz 50,0 Hz 50,0 Hz 50,0 Hz
MIN MOMENT MIN MIN MIN MIN MIN MIN
SEC 2013 [MOMENT 1|MOMENT 1|MOMENT 1|MOMENT 1|MOMENT 1|MOMENT 1
MAX MAX MAX MAX MAX MAX MAX
MOMENT SEC| 2014 [MOMENT 1|MOMENT 1[{MOMENT 1(MOMENT 1|MOMENT 1|MOMENT 1
MIN MOMENT
1 2015 -%300,0 -%300,0 -%300,0 -%300,0 -%300,0 -%300,0
MIN MOMENT
2 2016 | -%300,0 -%300,0 -%300,0 -%300,0 -%300,0 -%300,0
MAX
MOMENT 1 2017 | %300,0 %300,0 %300,0 %300,0 %300,0 %300,0
MAX
MOMENT 2 2018 | %300,0 %300,0 %300,0 %300,0 %300,0 %300,0
START FONK-
21 START/ SIYON 2101 | RAMPA RAMPA RAMPA RAMPA RAMPA RAMPA
sToP STOP FONK-
SIYON 2102 | SERBEST | SERBEST | SERBEST | SERBEST | SERBEST | SERBEST
DC MAG
ZAMANI 2103 | 0,30sn 0,30 sn 0,30 sn 0,30 sn 0,30 sn 0,30 sn
SECIL- SECIL- SECIL- SEGIL- SEGIL- SECIL-
DC TUTMA 2104 MEDI MEDI MEDI MEDI MEDI MEDI
DC TUTMA
Hizl 2105 5rpm 5rpm 5rpm 5 rpm 5 rpm 5 rpm
DC AKIM REF | 2106 %30 %30 %30 %30 %30 %30
DC FREN
ZAMANI 2107 00s 0,0s 00s 00s 0,0s 00s
START iZNi 2108 | KAPALI KAPALI KAPALI KAPALI KAPALI KAPALI
ACIL STOP SECIL- SECIL- SECIL- SECIL- SECIL- SECIL-
SECIMI 2109 MEDI MEDI MEDI MEDI MEDI MEDI
MOM BOOST
AKIM 2110 %100 %100 %100 %100 %100 %100
START .
GECIKMESI 2113 0,00 sn 0,00 sn 0,00 sn 0,00 sn 0,00 sn 0,00 sn
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ACH550-01 Kullanim Kilavuzu

Dahili
Dahili zamanla- ikili set ikili set Tipik BMS
Pompa zamanlayi- yicl, s. hiz- Kayan degeri  degeriPID, uygulama-
degistirme cl lar nokta PID s. hiz E-baypas lariigin
Par.
7 8 9 10 1 12 13 14 dizin | Kul-
. SECIL- SECIL- SECIL- SECIL- SECIL- SECIL- SECIL-
SECIL- MEDI MEDI MEDI MEDI MEDI MEDI MEDI 1701
0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 1702
0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 1703
0 0 0 0 0 0 0 0 1704
KAPALI KAPALI KAPALI KAPALI KAPALI KAPALI KAPALI KAPALI 1705
ILERI ILERI ILERI ILERI ILERI ILERI ILERI ILERI 1706
SABIT SABIT SABIT SABIT SABIT SABIT SABIT SABIT 1707
0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 2001
1500 rpm | 1500 rpm | 1500 rpm | 1500 rpm | 1500 rpm | 1500 rpm | 1500 rpm | 1500 rpm | 2002
1.1 Iy 1.1 Iy 11 Iy 1.1 Iy 1.1 Iy 1.1 Iy 1.1 Iy 1.1 Iy 2003
AKTIF AKTIF AKTIF AKTIF AKTIF AKTIF AKTIF AKTIF
(ZAMAN) | (ZAMAN) | (ZAMAN) | (ZAMAN) | (ZAMAN) | (ZAMAN) | (ZAMAN) | (ZAMAN) | 2006
0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 2007
50,0 Hz 50,0 Hz 50,0 Hz 50,0 Hz 50,0 Hz 50,0 Hz 50,0 Hz 50,0 Hz 2008
MIN MIN MIN MIN MIN MIN MIN MIN
MOMENT 1({MOMENT 1|MOMENT 1|MOMENT 1|MOMENT 1[MOMENT 1|MOMENT 1|MOMENT 1] 2013
MAX MAX MAX MAX MAX MAX MAX MAX
MOMENT 1|MOMENT 1|MOMENT 1|MOMENT 1|MOMENT 1|MOMENT 1|MOMENT 1[MOMENT 1] 2014
-%300,0 -%300,0 -%300,0 -%300,0 -%300,0 -%300,0 -%300,0 -%300,0 2015
-%300,0 -%300,0 -%300,0 -%300,0 -%300,0 -%300,0 -%300,0 -%300,0 2016
%300,0 %300,0 %300,0 %300,0 %300,0 %300,0 %300,0 %300,0 2017
%300,0 %300,0 %300,0 %300,0 %300,0 %300,0 %300,0 %300,0 2018
RAMPA RAMPA RAMPA RAMPA RAMPA RAMPA RAMPA RAMPA 2101
SERBEST | SERBEST | SERBEST | SERBEST | SERBEST | SERBEST | SERBEST | SERBEST | 2102
0,30 sn 0,30 sn 0,30 sn 0,30 sn 0,30 sn 0,30 sn 0,30 sn 0,30 sn 2103
SECIL- SECIL- SECIL- SECIL- SECIL- SECIL- SECIL- SECIL-
MEDI MEDI MEDI MEDI MEDI MEDI MEDI MEDI 2104
5rpm 5 rpm 5 rpm 5rpm 5 rpm 5rpm 5 rpm 5rpm 2105
%30 %30 %30 %30 %30 %30 %30 %30 2106
00s 00s 00s 00s 0,0s 0,0s 0,0s 0,0s 2107
KAPALI KAPALI KAPALI KAPALI KAPALI ON KAPALI KAPALI 2108
. SECIL- SECIL- SECIL- SECIL- SECIL- SECIL- SECIL-
SECIL- MEDI MEDI MEDI MEDI MEDI MEDI MEDI 2109
%100 %100 %100 %100 %100 %100 %100 %100 2110
0,00 sn 0,00 sn 0,00 sn 0,00 sn 0,00 sn 0,00 sn 0,00 sn 0,00 sn 2113
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ACH550-01 Kullanim Kilavuzu

HVAC fab- Giiglen-
rikas-yon Besleme Geridoniis Sogutma Yogun- dirme
degeri fani fani kulesi fani lagma pompasi
Par.
Parametre adi] dizin 1 2 3 4 5 6
RAMPA 1/2 SECIL- SECIL- SECIL- SECIL- SECIL- SECIL-
22 HIZ/YAV SECIMI 2201 MEDI MEDI MEDI MEDI MEDI MEDI
RAMPALAR [H|zL ANMA
RAMP 1 2202 30,0s 150s 150s 30,0s 10,0 s 50s
YAVASLAMA
RAMP 1 2203 30,0s 150s 150s 30,0s 10,0 s 50s
RAMPA SEKLI
1 2204 00s 00s 00s 00s 00s 00s
HIZLANMA
RAMP 2 2205 60,0 s 60,0 s 60,0 s 60,0 s 60,0 s 60,0 s
YAVASLAMA
RAMP 2 2206 60,0 s 60,0 s 60,0 s 60,0 s 60,0 s 60,0 s
RAMPA SEKLI
2 2207 0,0s 0,0s 00s 00s 00s 00s
ACIL YAV
ZAMANI 2208 10s 10s 10s 10s 10s 1,0s
RAMPA GIRISI SECIL- SECIL- SECIL- SECIL- SECIL- SECIL-
0 2209 MEDI MEDI MEDI MEDI MEDI MEDI
ORANSAL
23 HIZ KAZANG 2301 5,00 5,00 5,00 5,00 5,00 5,00
KONTROL [ENTEGRAL
ZAMANI 2302 0,50s 0,50s 0,50 s 0,50 s 0,50 s 0,50s
TUREV
ZAMANI 2303 0ms 0 ms 0 ms 0ms 0ms 0ms
HIZLANMA
KOMPANZ 2304 0,00s 0,00 s 0,00 s 0,00s 0,00 s 0,00s
AUTOTUNE
YAP 2305 | KAPALI KAPALI KAPALI KAPALI KAPALI KAPALI
. KRITIK HIZ
25 KRITIK SECIM 2501 | KAPALI KAPALI KAPALI KAPALI KAPALI KAPALI
HIZLAR KRITIK HIZ 1 0Hz/ 0 Hz/ 0Hz/ 0Hz/ 0Hz/ 0Hz/
ALT 2502 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm
KRITIK HIZ 1 0Hz/ 0Hz/ 0O Hz/ OHz/ 0O Hz/ OHz/
UST 2503 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm
KRITIK HIZ 2 0Hz/ 0Hz/ 0 Hz/ 0Hz/ 0Hz/ 0 Hz/
ALT 2504 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm
KRITIK HIZ 2 0Hz/ 0Hz/ 0O Hz/ O Hz/ 0O Hz/ 0 Hz/
UST 2505 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm
KRITIK HIZ 3 OHz/ 0Hz/ 0 Hz/ 0Hz/ 0Hz/ 0Hz/
ALT 2506 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm
KRITIK HIZ 3 OHz/ OHz/ OHz/ OHz/ OHz/ OHz/
UST 2507 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm
AKI OPTIMI-
26 MOTOR ZASYON 2601 ON ON ON ON ON ON
KONTROL [AK| FREN-
LEME 2602 | KAPALI KAPALI KAPALI KAPALI KAPALI KAPALI
IR KOMP GER| 2603 oV ov ov ov oV oV
IR KOMP
FREK 2604 %80 %80 %80 %80 %80 %80
U/F ORANI 2605 | KARESEL | KARESEL | KARESEL | KARESEL | KARESEL | KARESEL
ANAHTAR-
LAMA FREK | 2606 4 kHz 4 kHz 4 kHz 4 kHz 4 kHz 4 kHz
ANAH FREK
KONT 2607 ON ON ON ON ON ON
KAYMA KOMP
ORANI 2608 %0 %0 %0 %0 %0 %0
GURULTU AKTIF AKTIF AKTIF AKTIF AKTIF AKTIF
AZALT 2609 DEGIL DEGIL DEGIL DEGIL DEGIL DEGIL
DC SABITLE- AKTIF AKTIF AKTIF AKTIF AKTIF AKTIF
YICI 2619 DEGIL DEGIL DEGIL DEGIL DEGIL DEGIL
OVERMODU-
LATION 2625 | DISABLE | DISABLE | DISABLE | DISABLE | DISABLE | DISABLE
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ACH550-01 Kullanim Kilavuzu

Dahili Dahili ikili set ikili set Tipik BMS
Pompa zamanlayi- zamanlayi- Kayan degeri  degeriPID, uygulama-
degistirme cl cl, s. hizlar  nokta PID s. hiz E-baypas lariigin
Par.
7 8 9 10 1 12 13 14 dizin | Kul-
. SECIL- SECIL- SECIL- SECIL- SECIL- SECIL- SECIL-

SECIL- MEDI MEDI MEDI MEDI MEDI MEDI MEDI 2201
50s 30,0 s 30,0s 30,0s 30,0s 10,0 s 30,0s 30,0s 2202
50s 30,0s 30,0s 30,0s 30,0s 10,0 s 30,0s 30,0s 2203
00s 00s 00s 0,0s 0,0s 00s 00s 00s 2204
60,0 s 60,0 s 60,0 s 60,0 s 60,0 s 60,0 s 60,0s 60,0 s 2205
60,0 s 60,0 s 60,0 s 60,0 s 60,0 s 60,0 s 60,0 s 60,0s 2206
0,0s 00s 00s 00s 00s 0,0s 0,0s 0,0s 2207
10s 10s 10s 10s 10s 10s 10s 10s 2208

. SECIL- SECIL- SECIL- SECIL- SECIL- SECIL- SECIL-

SECIL- MEDI MEDI MEDI MEDI MEDI MEDI MEDI 2209
5,00 5,00 5,00 5,00 5,00 5,00 5,00 5,00 2301
0,50 s 0,50 s 0,50 s 0,50s 0,50s 0,50s 0,50s 0,50 s 2302
0 ms O ms 0ms 0ms 0ms 0 ms 0ms 0ms 2303
0,00 s 0,00 s 0,00 s 0,00 s 0,00 s 0,00 s 0,00 s 0,00 s 2304

KAPALI KAPALI KAPALI KAPALI KAPALI KAPALI KAPALI KAPALI 2305

KAPALI KAPALI KAPALI KAPALI KAPALI KAPALI KAPALI KAPALI 2501
0 Hz/ 0 Hz/ 0 Hz/ 0Hz/ 0Hz/ 0Hz/ 0 Hz/ 0 Hz/

0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 2502
0Hz/ 0 Hz/ 0Hz/ 0Hz/ 0Hz/ 0Hz/ 0 Hz/ 0 Hz/
0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 2503
0 Hz/ 0 Hz/ 0 Hz/ 0Hz/ 0Hz/ 0Hz/ 0 Hz/ 0 Hz/
0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 2504
0Hz/ 0 Hz/ 0Hz/ 0Hz/ 0Hz/ 0Hz/ 0 Hz/ 0 Hz/
0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 2505
O Hz/ 0O Hz/ O Hz/ 0Hz/ 0Hz/ 0Hz/ 0O Hz/ O Hz/
0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 2506
0 Hz/ 0 Hz/ 0 Hz/ 0Hz/ 0 Hz/ 0Hz/ 0 Hz/ 0 Hz/
0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 2507
ON ON ON ON ON ON ON ON 2601
KAPALI KAPALI KAPALI KAPALI KAPALI KAPALI KAPALI KAPALI 2602
ov ov ov ov oV ov ov ov 2603
%80 %80 %80 %80 %80 %80 %80 %80 2604
KARESEL | KARESEL | KARESEL | KARESEL | KARESEL | KARESEL | KARESEL | KARESEL | 2605
4 kHz 4 kHz 4 kHz 4 kHz 4 kHz 4 kHz 4 kHz 4 kHz 2606
ON ON ON ON ON ON ON ON 2607
%0 %0 %0 %0 %0 %0 %0 %0 2608

AKTIF AKTIF AKTIF AKTIF AKTIF AKTIF AKTIF AKTIF
DEGIL DEGIL DEGIL DEGIL DEGIL DEGIL DEGIL DEGIL 2609
AKTIF AKTIF AKTIF AKTIF AKTIF AKTIF AKTIF AKTIF
DEGIL DEGIL DEGIL DEGIL DEGIL DEGIL DEGIL DEGIL 2619

DISABLE | DISABLE | DISABLE | DISABLE | DISABLE | DISABLE | DISABLE | DISABLE | 2625
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ACH550-01 Kullanim Kilavuzu

HVAC fab- Giiglen-
rikas-yon Besleme Geridoniis Sogutma Yogun- dirme
degeri fani fani kulesi fani lagma pompasi
Par.
Parametre adi| dizin 1 2 3 4 5 6
SOGUT FAN
29 BAKIM TETIK 2901 0,0 kh 0,0 kh 0,0 kh 0,0 kh 0,0 kh 0,0 kh
TRIGGER  [SOGUT FAN
GERCEK 2902 0,0 kh 0,0 kh 0,0 kh 0,0 kh 0,0 kh 0,0 kh
DONUS TETIK| 2903 ] 0 Mrev 0 Mrev 0 Mrev 0 Mrev 0 Mrev 0 Mrev
DONUS GER-
CEK 2904 0 Mrev 0 Mrev 0 Mrev 0 Mrev 0 Mrev 0 Mrev
CALIS SURE
TETIK 2905 0,0 kh 0,0 kh 0,0 kh 0,0 kh 0,0 kh 0,0 kh
CLS SURE
GERCEK 2906 0,0 kh 0,0 kh 0,0 kh 0,0 kh 0,0 kh 0,0 kh
KUL MWH
TETIK 2907 | 0,0 MWh | 0,0 MWh | 0,0 MWh | 0,0 MWh | 0,0 MWh | 0,0 MWh
KUL MWH
GERCEK 29081 0,0 MWh | 0,0 MWh | 0,0 MWh | 0,0 MWh | 0,0 MWh | 0,0 MWh
AI<MIN FONK- SECIL- SECIL- SECIL- SECIL- SECIL- SECIL-
30 HATA SIYON 3001 MEDI MEDI MEDI MEDI MEDI MEDI
FONKSI-  PANEL HAB
YONLARI  |HATASI 3002 | HATA HATA HATA HATA HATA HATA
HARICI HATA SECIL- SECIL- SECIL- SECIL- SECIL- SECIL-
1 3003 MEDI MEDI MEDI MEDI MEDI MEDI
HARICI HATA SECIL- SECIL- SECIL- SECIL- SECIL- SECIL-
2 3004 MEDI MEDI MEDI MEDI MEDI MEDI
MOT TERMIK
KONTROL 3005 HATA HATA HATA HATA HATA HATA
MOT TERM
ZAM 3006 1050 s 1050 s 1050 s 1050 s 1050 s 1050 s
MOT YUK
EGRISI 3007 %100 %100 %100 %100 %100 %100
SIFIR HIZ
YUKU 3008 %70 %70 %70 %70 %70 %70
KIRILMA NOK
FREK 3009 35 Hz 35Hz 35 Hz 35Hz 35Hz 35 Hz
SIKISMA SECIL- SECIL- SECIL- SECIL- SECIL- SEGIL-
FONK 3010 MEDI MEDI MEDI MEDI MEDI MEDI
SIKISMA
FREK 3011 ] 20,0 Hz 20,0 Hz 20,0 Hz 20,0 Hz 20,0 Hz 20,0 Hz
SIKISMA
SURESI 3012 20s 20s 20s 20s 20s 20s
TOPRAK . . . . . .
HATASI 3017 AKTIF AKTIF AKTIF AKTIF AKTIF AKTIF
HAB HATA SECIL- SECIL- SECIL- SECIL- SECIL- SECIL-
FONK 3018 MEDI MEDI MEDI MEDI MEDI MEDI
HAB HATA
SURESI 3019 100s 100s 10,0 s 10,0 s 10,0 s 10,0s
Al1 HATA
LIMIT 3021 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0
Al2 HATA
LIMIT 3022 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0
KABLAJ . . . . . .
HATASI 3023 AKTIF AKTIF AKTIF AKTIF AKTIF AKTIF
CB TEMP . . . . . .
FAULT 3024 AKTIF AKTIF AKTIF AKTIF AKTIF AKTIF
ABD: ABD: ABD: ABD: ABD: ABD:
LOW LOW LOW LOW LOW LOW
EARTHFAULT Avrupa: Avrupa: Avrupa: Avrupa: Avrupa: Avrupa:
LVL 3028 | MEDIUM | MEDIUM | MEDIUM | MEDIUM | MEDIUM | MEDIUM
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ACH550-01 Kullanim Kilavuzu

Dahili Dahili ikili set ikili set Tipik BMS
Pompa zamanlayi- zamanlayi- Kayan degeri  degeriPID, uygulama-
degistirme cl cl, s. hizlar  nokta PID s. hiz E-baypas lariigin
Par.
7 8 9 10 1 12 13 14 dizin | Kul-
0,0 kh 0,0 kh 0,0 kh 0,0 kh 0,0 kh 0,0 kh 0,0 kh 0,0 kh 2901
0,0 kh 0,0 kh 0,0 kh 0,0 kh 0,0 kh 0,0 kh 0,0 kh 0,0 kh 2902

0 Mrev 0 Mrev 0 Mrev 0 Mrev 0 Mrev 0 Mrev 0 Mrev 0 Mrev 2903

0 Mrev 0 Mrev 0 Mrev 0 Mrev 0 Mrev 0 Mrev 0 Mrev 0 Mrev 2904

0,0 kh 0,0 kh 0,0 kh 0,0 kh 0,0 kh 0,0 kh 0,0 kh 0,0 kh 2905

0,0 kh 0,0 kh 0,0 kh 0,0 kh 0,0 kh 0,0 kh 0,0 kh 0,0 kh 2906

0,0 MWh | 0,0 MWh | 0,0 MWh | 0,0 MWh | 0,0 MWh | 0,0 MWh | 0,0 MWh | 0,0 MWh | 2907

0,0 MWh | 0,0 MWh | 0,0MWh | 0,0 MWh | 0,0MWh | 0,0 MWh | 0,0 MWh | 0,0 Mwh | 2908
SECIL- | SECIL- | SECIL- | SECIL- | SECIL- | SECIL- | SECIL-

SECIL- MEDI MEDI MEDI MEDI MEDI MEDI MEDI 3001

HATA HATA HATA HATA HATA HATA HATA HATA | 3002
, SECIL- | SECIL- | SECIL- | SECIL- | SECIL- | SECIL- | SECIL-

SECIL- MEDI MEDI MEDI MEDI MEDI MEDI MEDI 3003
_ SECIL- | SECIL- | SECIL- | SECIL- | SECIL- | SECIL- | SECIL-

SECIL- MEDI MEDI MEDI MEDI MEDI MEDI MEDI 3004

HATA HATA HATA HATA HATA HATA HATA HATA | 3005

1050 s 1050 s 1050 s 1050 s 1050 s 1050 s 1050 s 1050 s 3006

%100 %100 %100 %100 %100 %100 %100 %100 | 3007
%70 %70 %70 %70 %70 %70 %70 %70 3008
35 Hz 35 Hz 35 Hz 35 Hz 35 Hz 35 Hz 35 Hz 35Hz | 3009

SECIL- | SECIL- | SECIL- | SECIL- | SECIL- | SECIL- | SECIL- | SECIL-

MEDI MEDI MEDI MEDI MED] MEDI MEDI MEDI | 3010

20,0 Hz 20,0 Hz 20,0 Hz 20,0 Hz 20,0 Hz 20,0 Hz 20,0 Hz 20,0 Hz 3011

20s 20s 20s 20s 20s 20s 20s 20s 3012

AKTIF AKTIF AKTIF AKTIF AKTIF AKTIF AKTIF AKTIF | 3017
SECIL- | SECIL- | SECIL- | SECIL- | SECIL- | SECIL- | SECIL-

SECIL- MEDI MEDI MEDI MEDI MEDI MEDI MEDI 3018
10,0 s 10,0 s 10,0 s 10,0 s 10,0 s 10,0 s 10,0 s 10,0 s 3019
%0,0 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0 3021
%0,0 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0 3022

AKTIF AKTIF AKTIF AKTIF AKTIF AKTIF AKTIF AKTIF 3023

AKTIF AKTIF AKTIF AKTIF AKTIF AKTIF AKTIF AKTIF 3024

ABD: ABD: ABD: ABD: ABD: ABD: ABD: ABD:
LOW LOW LOW LOwW LOW LOW LOW LOwW
Avrupa: Avrupa: Avrupa: Avrupa: Avrupa: Avrupa: Avrupa: Avrupa:

MEDIUM | MEDIUM | MEDIUM | MEDIUM | MEDIUM | MEDIUM | MEDIUM | MEDIUM | 3028
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ACH550-01 Kullanim Kilavuzu

HVAC Giiglen-
fabrikas- Besleme Geridoniis Sogutma Yogun- dirme
yon degeri fani fani kulesi fani lagma pompasi
Par.
Parametre adi] dizin 1 2 3 4 5 6
. |OR TEKRAR
31 OTOMATIK |SAYISI 3101 5 5 5 5 5 5
RESET OR TEKRAR
PERYOD 3102 30,0s 30,0s 30,0s 30,0s 30,0s 30,0s
GECIKME
SURESI 3103 6,0s 6,0s 6,0s 6,0s 6,0s 6,0s
OR ASIRI AKTIF AKTIF AKTIF AKTIF AKTIF AKTIF
AKIM 3104 DEGIL DEGIL DEGIL DEGIL DEGIL DEGIL
OR ASIRI ) ) ) ) ) )
GERILIM 3105 AKTIF AKTIF AKTIF AKTIF AKTIF AKTIF
OR DUSUK . ) ) ) i )
GER 3106 AKTIF AKTIF AKTIF AKTIF AKTIF AKTIF
OR AI<MIN 3107 AKTIF AKTIF AKTIF AKTIF AKTIF AKTIF
OR HARICI . . . . . .
HATA 3108 AKTIF AKTIF AKTIF AKTIF AKTIF AKTIF
. SUPERV 1 CIKIS CIKIS CIKIS CIKIS CIKIS CIKIS
32 DENETIM PARAM 3201 | FREKANSI | FREKANSI | FREKANSI | FREKANSI | FREKANSI | FREKANSI
DENETIM1
LIM ALT 3202 | 50,0 Hz 50,0 Hz 50,0 Hz 50,0 Hz 50,0 Hz 50,0 Hz
DENETIM1
LIM UST 3203 | 50,0 Hz 50,0 Hz 50,0 Hz 50,0 Hz 50,0 Hz 50,0 Hz
DENETIM2
PAR 3204 AKIM AKIM AKIM AKIM AKIM AKIM
DENETIM2
LIM ALT 3205 - - - - - -
DENETIM2
LIM UST 3206 - - - - - -
DENETIM3
PAR 3207 TORK TORK TORK TORK TORK TORK
DENETIM3
LIM ALT 3208 | %100,0 %100,0 %100,0 %100,0 %100,0 %100,0
DENETIM3
LIM UST 3209 | %100,0 %100,0 %100,0 %100,0 %100,0 %100,0
o YAZILIM Yazilim Yazilm Yazilim Yazihm Yazihm Yazihm
33 BILGI VERSIYON 3301 | versiyonu | versiyonu | versiyonu | versiyonu | versiyonu | versiyonu
YUKLEME
VERSIYON 3302 0 0 0 0 0 0
TEST TARIHI | 3303 0 0 0 0 0 0
SURUCU TiPi | 3304 - - - - - -
PARAM. Par. tablosu [Par. tablosu [Par. tablosu [Par. tablosu |Par. tablosu |Par. tablosu
TABLOSU 3305 | slrimi strimi strimi striima strima strimd
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ACH550-01 Kullanim Kilavuzu

Dahili Dahili ikili set ikili set Tipik BMS
Pompa zamanlayi- zamanlayic Kayan degeri  degeriPID, uygulama-
degistirme cl 1, s. hizlar nokta PID s. hiz E-baypas lariigin
Par.
7 8 9 10 1 12 13 14 dizin | Kull
5 5 5 5 5 5 5 5 3101
30,0s 30,0s 30,0s 30,0s 30,0s 30,0s 30,0s 30,0s 3102
6,0s 6,0s 6,0s 6,0s 6,0s 6,0s 6,0s 6,0s 3103
. AKTIF AKTIF AKTIF AKTIF AKTIF AKTIF AKTIF
AKTIF DEGIL DEGIL DEGIL DEGIL DEGIL DEGIL DEGIL 3104
AKTIF
AKTIF AKTIF AKTIF AKTIF AKTIF DEGIL AKTIF AKTIF 3105
AKTIF AKTIF AKTIF AKTIF AKTIF AKTIF AKTIF AKTIF 3106
AKTIF
AKTIF AKTIF AKTIF AKTIF AKTIF DEGIL AKTIF AKTIF 3107
AKTIF AKTIF AKTIF AKTIF AKTIF AKTIF AKTIF AKTIF 3108
CIKIS CIKIS CIKIS CIKIS CIKIS CIKIS CIKIS CIKIS
FREKANSI [ FREKANSI | FREKANSI | FREKANSI | FREKANSI | FREKANSI | FREKANSI | FREKANSI| 3201
50,0 Hz 50,0 Hz 50,0 Hz 50,0 Hz 50,0 Hz 50,0 Hz 50,0 Hz 50,0 Hz 3202
50,0 Hz 50,0 Hz 50,0 Hz 50,0 Hz 50,0 Hz 50,0 Hz 50,0 Hz 50,0 Hz 3203
AKIM AKIM AKIM AKIM AKIM AKIM AKIM AKIM 3204
- - - - - - - - 3205
- - - - - - - - 3206
TORK TORK TORK TORK TORK TORK TORK TORK 3207
%100,0 %100,0 %100,0 %100,0 %100,0 %100,0 %100,0 %100,0 3208
%100,0 %100,0 %100,0 %100,0 %100,0 %100,0 %100,0 %100,0 3209
Yazihm Yazihm Yazilim Yazilim Yazilim Yazilim Yazilim Yazihm
versiyonu | versiyonu | versiyonu | versiyonu | versiyonu | versiyonu | versiyonu | versiyonu | 3301
0 0 0 0 0 0 0 0 3302
0 0 0 0 0 0 0 0 3303
- - - - - - - - 3304
Par. tablosu |Par. tablosu |Par. tablosu |Par. tablosu |Par. tablosu | Par. tablosu | Par. tablosu | Par. tablosu
slrima slrima strima strimi strimdi strimi strimi srimi 3305
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ACH550-01 Kullanim Kilavuzu

HVAC fab- Giiglen-
rikas-yon Besleme Geridoniis Sogutma Yogun- dirme
degeri fani fani kulesi fani lagma pompasi
Par.
Parametre adi] dizin 1 2 3 4 5 6
] CIKIS FRE-|CIKIS FRE-|CIKIS FRE-|CIKIS FRE-|CIKIS FRE-|CIKIS FRE-
34 PANEL SINYAL 1 PAR | 3401 KANSI KANSI KANSI KANSI KANSI KANSI
AYARLARI
SINYAL 1 MIN | 3402 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz
SINYAL 1 MAX| 3403 | 500.0 Hz | 500.0 Hz | 500.0 Hz | 500.0 Hz | 500.0 Hz | 500.0 Hz
CIKIS 1 DSP . . . . . .
FORM 3404 | DIREKT DIREKT DIREKT DIREKT DIREKT DIREKT
CIKIS 1 BiRIM | 3405 % % % % % %
CIKIS 1 MIN 3406 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0
CIKIS 1 MAX | 3407 | 1000.0% | 1000.0% | 1000.0% | 1000.0% | 1000.0% | 1000.0%
SINYAL 2 PAR | 3408 AKIM AKIM AKIM AKIM AKIM AKIM
SINYAL 2 MIN | 3409 0.0A 0.0A 0.0A 0.0A 0.0A 0.0A
SINYAL 2 MAX| 3410 - - - - - -
CIKIS 2 DSP . . . . . .
FORM 3411 | DIREKT DIREKT DIREKT DIREKT DIREKT DIREKT
CIKIS 2 BIRIM | 3412 A A A A A A
CIKIS 2 MIN 3413 0.0A 0.0A 0.0A 0.0A 0.0A 0.0A
CIKIS 2 MAX | 3414 - - - - - -
SINYAL 3 PAR| 3415 Al1 Al1 Al1 Al1 Al1 Al1
SINYAL 3 MIN | 3416 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0
SIGNAL 3
MAX 3417 | %100,0 %100,0 %100,0 %100,0 %100,0 %100,0
CIKIS 3 DSP . . . . . )
FORM 3418 | DIREKT DIREKT DIREKT DIREKT DIREKT DIREKT
CIKIS 3 BiRIM | 3419 Vv Vv \Y \Y \Y Vv
CIKIS 3 MiN 3420 0.0V 0.0V 0.0V 0.0V 0.0V 0.0V
CIKIS 3 MAX [ 3421 10.0 V 10.0 V 10.0 V 10.0V 10.0 V 10.0 V
35 MOTOR SENSOR TIiP | 3501 | HICBIRI HICBIRI HICBIRI HICBIRI HICBIRI HICBIRI
st
OLGUMU  [GiRiS SECIM | 3502 Al1 Al1 Al1 Al1 Al1 Al
110 °C/ 110 °C/ 110 °C/ 110 °C/ 110 °C/ 110 °C/
L 1500 ohm / [ 1500 ohm /| 1500 ohm / [ 1500 ohm /| 1500 ohm / [ 1500 ohm /
ALARM LIMIT | 3503 0 0 0 0 0 0
130 °C/ 130 °C/ 130 °C/ 130 °C/ 130 °C/ 130°C/
o 4000 ohm / [ 4000 ohm / [ 4000 ohm / | 4000 ohm / | 4000 ohm / [ 4000 ohm /
HATA LIMIT 3504 0 0 0 0 0 0
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ACH550-01 Kullanim Kilavuzu

Dabhili Dahili ikili set ikili set Tipik BMS
Pompa zamanlayi- zamanlayi- Kayan degeri  degeriPID, uygulama-
degistirme cl cl, s. hizlar  nokta PID s. hiz E-baypas lariigin
Par.
7 8 9 10 1 12 13 14 dizin | Kul-
CIKIS FRE-|CIKIS FRE-|CIKIS FRE-|CIKIS FRE-[CIKIS FRE-|CIKIS FRE-|CIKIS FRE-|CIKIS FRE-
KANSI KANSI KANSI KANSI KANSI KANSI KANSI KANSI 3401
0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 3402
500.0 Hz | 500.0 Hz | 500.0 Hz | 500.0 Hz | 500.0 Hz | 500.0 Hz | 500.0 Hz | 500.0 Hz | 3403
DIREKT DIREKT DIREKT DIREKT DIREKT DIREKT DIREKT DIREKT | 3404
% % % % % % % % 3405
%0,0 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0 3406
1000.0% | 1000.0% | 1000.0% | 1000.0% | 1000.0% | 1000.0% | 1000.0% | 1000.0% | 3407
AKIM AKIM AKIM AKIM AKIM AKIM AKIM AKIM 3408
0.0A 0.0A 0.0A 0.0A 0.0A 0.0A 0.0A 0.0A 3409
- - - - - - - - 3410
DIREKT DIREKT DIREKT DIREKT DIREKT DIREKT DIREKT DIREKT 341
A A A A A A A A 3412
0.0A 0.0A 0.0A 0.0A 0.0A 0.0A 0.0A 0.0A 3413
- - - - - - - - 3414
SECIL-
Al1 Al1 TORK TORK Al1 Al1 Al1 MEDI 3415
%0,0 %0,0 -%200,0 -%200,0 %0,0 %0,0 %0,0 - 3416
%100,0 %100,0 %200,0 %?200,0 %100,0 %100,0 %100,0 - 3417
DIREKT DIREKT DIREKT DIREKT DIREKT DIREKT DIREKT DIREKT | 3418
\Y \Y % % \Y \Y \Y - 3419
0.0V 0.0V -%200,0 -%200,0 0.0V 0.0V 0.0V - 3420
10.0 V 10.0V %200,0 %?200,0 10.0 V 10.0 V 10.0 V - 3421
HICBIRI HICBIRI HICBIRI HICBIRI HICBIRI HICBIRI HICBIRI HICBIRI 3501
Al1 Al1 Al1 Al1 Al1 Al1 Al1 Al1 3502
110 °C/ 110°C/ 110 °C/ 110°C/ 110°C/ 110 °C/ 110 °C/ 110 °C/
1500 ohm / [ 1500 ohm /| 1500 ohm /| 1500 ohm / | 1500 ohm / [ 1500 ohm / | 1500 ohm /| 1500 ohm /
0 0 0 0 0 0 0 0 3503
130 °C/ 130 °C/ 130 °C/ 130 °C/ 130 °C/ 130 °C/ 130 °C/ 130 °C/
4000 ohm /| 4000 ohm /| 4000 ohm / | 4000 ohm / | 4000 ohm / | 4000 ohm / [ 4000 ohm / [ 4000 ohm /
0 0 0 0 0 0 0 0 3504
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ACH550-01 Kullanim Kilavuzu

HVAC fab- Giiglen-
rikas-yon Besleme Geridoniis Sogutma Yogun- dirme
degeri fani fani kulesi fani lagma pompasi
Par.
Parametre adi| dizin 1 2 3 4 5 6
. SECIL- SECIL- SECIL- SECIL- SECIL- SECIL-
36 ZAMANSAL |TIMER AKTIF | 3601 MEDI MEDI MEDI MEDI MEDI MEDI
FONKSI- START
YON ZAMANI 1 3602 | 0:00:00 | 0:00:00 | 0:00:00 | 0:00:00 | 0:00:00 | 0:00:00
STOP ZAMANI
1 3603 | 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00
START GUNU PAZAR- PAZAR- PAZAR- PAZAR- PAZAR- PAZAR-
1 3604 TESI TESI TESI TESI TESI TESI
o PAZAR- PAZAR- PAZAR- PAZAR- PAZAR- PAZAR-
STOP GUNU 1| 3605 TESI TESI TESI TESI TESI TESI
START
ZAMANI 2 3606 | 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00
STOP TIME 2 | 3607 | 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00
START GUNU PAZAR- PAZAR- PAZAR- PAZAR- PAZAR- PAZAR-
2 3608 TESI TESI TESI TESI TESI TESI
o PAZAR- PAZAR- PAZAR- PAZAR- PAZAR- PAZAR-
STOP GUNU 2| 3609 TESI TESI TESI TESI TESI TESI
START
ZAMANI 3 3610 | 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00
STOP ZAMANI
3 3611 ] 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00
PAZAR- PAZAR- PAZAR- PAZAR- PAZAR- PAZAR-
START DAY 3 | 3612 TESI TESI TESI TESI TESI TESI
o PAZAR- PAZAR- PAZAR- PAZAR- PAZAR- PAZAR-
STOP GUNU 3| 3613 TESI TESI TESI TESI TESI TESI
START
ZAMANI 4 3614 | 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00
STOP ZAMANI
4 3615 ] 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00
START GUNU PAZAR- PAZAR- PAZAR- PAZAR- PAZAR- PAZAR-
4 3616 TESI TESI TESI TESI TESI TESI
o PAZAR- PAZAR- PAZAR- PAZAR- PAZAR- PAZAR-
STOP GUNU 4| 3617 TESI TESI TESI TESI TESI TESI
SECIL- SECIL- SECIL- SECIL- SECIL- SEGIL-
BOOST SEL | 3622 MEDI MEDI MEDI MEDI MEDI MEDI
BOOSTER
ZAMAN 3623 | 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00
SECIL- SECIL- SECIL- SECIL- SECIL- SECIL-
TIMER 1 SRC | 3626 MEDI MEDI MEDI MEDI MEDI MEDI
SECIL- SECIL- SECIL- SECIL- SECIL- SEGIL-
TIMER 2 SRC | 3627 MEDI MEDI MEDI MEDI MEDI MEDI
SECIL- SECIL- SECIL- SECIL- SECIL- SECIL-
TIMER 3 SRC | 3628 MEDI MEDI MEDI MEDI MEDI MEDI
SECIL- SECIL- SECIL- SECIL- SECIL- SEGCIL-
TIMER 4 SRC | 3629 MEDI MEDI MEDI MEDI MEDI MEDI
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ACH550-01 Kullanim Kilavuzu

Dabhili Dahili ikili set ikili set Tipik BMS
Pompa zamanlayi- zaman, s. Kayan degeri  degeriPID, uygulama-
degistirme cl hizlar nokta PID s. hiz E-baypas lariigin
Par.
7 8 9 10 11 12 13 14 dizin | Kul-
. SECIL- SECIL- SECIL- SECIL- SECIL-
SECIL- DI1 DI1 MEDI MEDI MEDI MEDI MEDI 3601
0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 3602
0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 3603
PAZAR- PAZAR- PAZAR- PAZAR- PAZAR- PAZAR- PAZAR-
PAZAR- TESI TESI TESI TESI TESI TESI TESI 3604
PAZAR- PAZAR- PAZAR- PAZAR- PAZAR- PAZAR- PAZAR-
PAZAR- TESI TESI TESI TESI TESI TESI TESI 3605
0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 3606
0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 3607
PAZAR- PAZAR- PAZAR- PAZAR- PAZAR- PAZAR- PAZAR-
PAZAR- TESI TESI TESI TESI TESI TESI TESI 3608
PAZAR- PAZAR- PAZAR- PAZAR- PAZAR- PAZAR- PAZAR-
PAZAR- TESI TESI TESI TESI TESI TESI TESI 3609
0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 3610
0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 3611
PAZAR- PAZAR- PAZAR- PAZAR- PAZAR- PAZAR- PAZAR-
PAZAR- TESI TESI TESI TESI TESI TESI TESI 3612
PAZAR- PAZAR- PAZAR- PAZAR- PAZAR- PAZAR- PAZAR-
PAZAR- TESI TESI TESI TESI TESI TESI TESI 3613
0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 3614
0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 3615
PAZAR- PAZAR- PAZAR- PAZAR- PAZAR- PAZAR- PAZAR-
PAZAR- TESI TESI TESI TESI TESI TESI TESI 3616
PAZAR- PAZAR- PAZAR- PAZAR- PAZAR- PAZAR- PAZAR-
PAZAR- TESI TESI TESI TESI TESI TESI TESI 3617
SECIL- SEGIL- SEGIL- SECIL- SECIL- SECIL-
MEDI DI3 DI3 MEDI MEDI MEDI MEDI MEDI 3622
0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 3623
. P1+P2+P3 | P1+P2+P3 | SECIL- SECIL- SECIL- SECIL- SECIL-
SECIL- +P4+B +P4+B MEDI MEDI MEDI MEDI MEDI 3626
. SECIL- SECIL- SEGIL- SEGIL- SECIL- SECIL- SECIL-
SECIL- MEDI MEDI MEDI MEDI MEDI MEDI MEDI 3627
. SECIL- SECIL- SECIL- SECIL- SECIL- SECIL- SECIL-
SECIL- MEDI MEDI MEDI MEDI MEDI MEDI MEDI 3628
. SECIL- SECIL- SEGCIL- SEGIL- SECIL- SECIL- SECIL-
SECIL- MEDI MEDI MEDI MEDI MEDI MEDI MEDI 3629
Parametrelerin listesi ve tanimlari 353




ACH550-01 Kullanim Kilavuzu

HVAC fab- Giiglen-
rikas-yon Besleme Geridoniis Sogutma Yogun- dirme
degeri fani fani kulesi fani lagma pompasi
Par.
Parametre adi] dizin 1 2 3 4 5 6
KULLAN KUL.YUK SECIL- SECIL- SECIL- SECIL- SECIL- SECIL-
37 YUK EGRI MOD 3701 MEDI MEDI MEDI MEDI MEDI MEDI
EGRISI  [KUL YUK
EGRI FON 3702 HATA HATA HATA HATA HATA HATA
KUL.YUK
EGRI ZAM 3703 20 sn 20 sn 20 sn 20 sn 20 sn 20 sn
YUK FRE-
KANSI 1 3704 5Hz 5Hz 5Hz 5Hz 5Hz 5Hz
DUSUK YUK
TORK1 3705 %10 %10 %10 %10 %10 %10
YUKSEK YUK
TORK1 3706 %300 %300 %300 %300 %300 %300
YUK FRE-
KANSI 2 3707 25 Hz 25 Hz 25 Hz 25 Hz 25 Hz 25 Hz
DUSUK YUK
TORK2 3708 %15 %15 %15 %15 %15 %15
YUKSEK YUK
TORK2 3709 %300 %300 %300 %300 %300 %300
YUK FRE-
KANSI 3 3710 43 Hz 43 Hz 43 Hz 43 Hz 43 Hz 43 Hz
DUSUK YUK
TORK3 371 %25 %25 %25 %25 %25 %25
YUKSEK YUK
TORK3 3712 %300 %300 %300 %300 %300 %300
YUK FRE-
KANSI 4 3713 50 Hz 50 Hz 50 Hz 50 Hz 50 Hz 50 Hz
DUSUK YUK
TORK4 3714 %30 %30 %30 %30 %30 %30
YUKSEK YUK
TORK4 3715 %300 %300 %300 %300 %300 %300
YUK FRE-
KANSI 5 3716 | 500 Hz 500 Hz 500 Hz 500 Hz 500 Hz 500 Hz
DUSUK YUK
TORK5 3717 %30 %30 %30 %30 %30 %30
YUKSEK YUK
TORK5 3718 %300 %300 %300 %300 %300 %300
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ACH550-01 Kullanim Kilavuzu

Dahili Dahili ikili set ikili set Tipik BMS
Pompa zamanlayi- zaman, s. Kayan degeri  degeriPID, uygulama-
ﬂigirme cl hizlar nokta PID s. hiz E-baypas lariigin
7 8 9 10 11 12 13 14 dlizal:m Kul-

SECIL- | SECIL- | SECIL- | SECIL- | SECIL- | SECIL- | SECIL- | SECIL-

MEDI MEDI MEDI MEDI MEDI MEDI MEDI MEDI 3701
HATA HATA HATA HATA HATA HATA HATA HATA 3702
20 sn 20 sn 20 sn 20 sn 20 sn 20 sn 20 sn 20 sn 3703
5Hz 5Hz 5Hz 5Hz 5Hz 5Hz 5 Hz 5Hz 3704

%10 %10 %10 %10 %10 %10 %10 %10 3705
%300 %300 %300 %300 %300 %300 %300 %300 3706
25 Hz 25 Hz 25 Hz 25 Hz 25 Hz 25 Hz 25 Hz 25 Hz 3707

%15 %15 %15 %15 %15 %15 %15 %15 3708
%300 %300 %300 %300 %300 %300 %300 %300 3709
43 Hz 43 Hz 43 Hz 43 Hz 43 Hz 43 Hz 43 Hz 43 Hz 3710

%25 %25 %25 %25 %25 %25 %25 %25 3711
%300 %300 %300 %300 %300 %300 %300 %300 3712
50 Hz 50 Hz 50 Hz 50 Hz 50 Hz 50 Hz 50 Hz 50 Hz 3713

%30 %30 %30 %30 %30 %30 %30 %30 3714
%300 %300 %300 %300 %300 %300 %300 %300 3715
500 Hz 500 Hz 500 Hz 500 Hz 500 Hz 500 Hz 500 Hz 500 Hz 3716

%30 %30 %30 %30 %30 %30 %30 %30 3717
%300 %300 %300 %300 %300 %300 %300 %300 3718
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ACH550-01 Kullanim Kilavuzu

HVAC fab- Giiglen-
rikas-yon Besleme Geridoniis Sogutma Yogun- dirme
degeri fani fani kulesi fani lagma pompasi
Par.
Parametre adi] dizin 1 2 3 4 5 6
40 PROSES KAZANC 4001 25 0,7 0,7 2.5 25 2.5
PID SET 1 ENTEGRAL
SURE 4002 3,0s 10,0 s 10,0 s 30s 30s 3,0s
TUREV SURE | 4003 0,0s 00s 00s 0,0s 00s 00s
PID TUREV
FILTRE 4004 10s 10s 10s 10s 10s 10s
HATA DEG
TERSLE 4005 HAYIR HAYIR HAYIR HAYIR HAYIR HAYIR
BIRIMLER 4006 % % % % % %
BIRIM _
OLCEGI 4007 1 1 1 1 1 1
%0 DEGERI 4008 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0
%100 DEGERI| 4009 | %100,0 %100,0 %100,0 %100,0 %100,0 %100,0
SET DEGERI
SECIM 4010 | PANEL PANEL PANEL PANEL PANEL PANEL
DAHILI SET
DEGER 4011 %40,0 %40,0 %40,0 %40,0 %40,0 %40,0
SET DEGERI
MIN 4012 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0
SET DEGERI
MAX 4013 | %100,0 %100,0 %100,0 %100,0 %100,0 %100,0
GERI BESLE ) . . . . .
SECIM 4014 | GSIN1 GSIN1 GSIN1 GSIN1 GSIN1 GSIN1
GERI BESLE SECIL- SECIL- SECIL- SECIL- SECIL- SEGIL-
CARP 4015 MEDI MEDI MEDI MEDI MEDI MEDI
GERCEK 1
GIRIS 4016 Al2 Al2 Al2 Al2 Al2 Al2
GERCEK 2
GIRIS 4017 Al2 Al2 Al2 Al2 Al2 Al2
GERGCEK 1
MIN 4018 %0 %0 %0 %0 %0 %0
GERGCEK 1
MAX 4019 %100 %100 %100 %100 %100 %100
GERCEK 2
MIN 4020 %0 %0 %0 %0 %0 %0
GERCEK 2
MAX 4021 %100 %100 %100 %100 %100 %100
UYKU MODU SECIL- SECIL- SECIL- SECIL- SECIL- SECIL-
SECIM 4022 MEDI MEDI MEDI MEDI MEDI MEDI
PID UYKU
SEVIYE 4023 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz
PID UYKU
GECIKME 4024 60,0 s 60,0 s 60,0s 60,0 s 60,0 s 60,0 s
UYANMA
SAPMASI 4025 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0
UYANMA
GECIKME 4026 0,50s 0,50s 0,50 s 0,50 s 0,50 s 0,50 s
PID1 PAR SET| 4027 SET 1 SET 1 SET 1 SET 1 SET 1 SET 1
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ACH550-01 Kullanim Kilavuzu

Dahili Dahili ikili set ikili set Tipik BMS
Pompa zamanlayi- zaman, s. Kayan degeri  degeriPID, uygulama-
ﬂﬁtirme cl hizlar nokta PID s. hiz E-baypas lariigin
Kul-
Par. |lanic
7 8 9 10 1 12 13 14 dizin 1

2.5 2.5 1.0 25 25 0,7 25 1.0 4001
30s 30s 60,0 s 3,0s 3,0s 10,0 s 30s 60,0 s 4002
0,0s 0,0s 0,0s 0,0s 0,0s 0,0s 0,0s 0,0s 4003
10s 10s 10s 10s 10s 1,0s 10s 10s 4004
HAYIR HAYIR HAYIR HAYIR HAYIR HAYIR HAYIR HAYIR 4005
% % % % % % % % 4006
1 1 1 1 1 1 1 1 4007
%0,0 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0 4008
%100,0 %100,0 %100,0 %100,0 %100,0 %100,0 %100,0 %100,0 | 4009
PANEL PANEL Al1 PANEL DAHILI DAHILI PANEL Al1 4010
%40,0 %40,0 %40,0 %40,0 %50,0 %50,0 %40,0 %40,0 4011
%0,0 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0 4012
%100,0 %100,0 %100,0 %100,0 %100,0 %100,0 %100,0 %100,0 | 4013
GSIN1 GSIN1 GSIN1 GSIN1 GSIN1 GSIN1 GSIN1 GSIN1 4014

SECIL- SECIL- SECIL- SECIL- SECIL- SECIL- SECIL- SECIL-
MEDI MEDI MEDI MEDI MEDI MEDI MEDI MEDI 4015
Al2 Al2 Al2 Al2 Al2 Al2 Al2 Al2 4016
Al2 Al2 Al2 Al2 Al2 Al2 Al2 Al2 4017
%0 %0 %0 %0 %0 %0 %0 %0 4018
%100 %100 %100 %100 %100 %100 %100 %100 4019
%0 %0 %0 %0 %0 %0 %0 %0 4020
%100 %100 %100 %100 %100 %100 %100 %100 4021

SECIL- | SECIL- | SECiL- | SECIL- | SECIL- | SECIiL- | SECIiL- | SECIL-
MEDI MEDI MEDI MEDI MEDI MEDI MEDI MEDI 4022
0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 4023
60,0 s 60,0 s 60,0 s 60,0 s 60,0 s 60,0 s 60,0 s 60,0 s 4024
%0,0 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0 4025
0,50 s 0,50 s 0,50 s 0,50 s 0,50 s 0,50 s 0,50 s 0,50 s 4026
SET 1 SET 1 SET 1 SET 1 DI3 DI3 SET 1 SET 1 4027
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ACH550-01 Kullanim Kilavuzu

HVAC fab- Giiglen-
rikas-yon Besleme Geridoniis Sogutma Yogun- dirme
degeri fani fani kulesi fani lagma pompasi
Par.
Parametre adi] dizin 1 2 3 4 5 6
41 PROSES KAZANG 4101 2.5 1.0 1.0 1.0 1.0 1.0
PID SET2 |ENTEGRAL
SURE 4102 3,0s 60,0 s 60,0s 60,0 s 60,0 s 60,0 s
TUREV SURE | 4103 0,0s 00s 00s 0,0s 00s 0,0s
PID TUREV
FILTRE 4104 10s 10s 10s 10s 10s 10s
HATA DEG
TERSLE 4105 HAYIR HAYIR HAYIR HAYIR HAYIR HAYIR
BIRIMLER 4106 % % % % % %
BIRIM _
OLCEGI 4107 1 1 1 1 1 1
%0 DEGERI 4108 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0
%100 DEGERI| 4109 ] %100,0 %100,0 %100,0 %100,0 %100,0 %100,0
SET DEGERI
SECIM 4110 | PANEL PANEL PANEL PANEL PANEL PANEL
DAHILI SET
DEGER 4111 %40,0 %40,0 %40,0 %40,0 %40,0 %40,0
SET DEGERI
MIN 4112 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0
SET DEGERI
MAX 4113 | %100,0 %100,0 %100,0 %100,0 %100,0 %100,0
GERI BESLE ) . . . . .
SECIM 4114 GSIN1 GSIN1 GSIN1 GSIN1 GSIN1 GSIN1
GERI BESLE SECIL- SECIL- SECIL- SECIL- SECIL- SECIL-
CARP 4115 MEDI MEDI MEDI MEDI MEDI MEDI
GERCEK 1
GIRIS 4116 Al2 Al2 Al2 Al2 Al2 Al2
GERCEK 2
GIRIS 4117 Al2 Al2 Al2 Al2 Al2 Al2
GERCEK 1
MIN 4118 %0 %0 %0 %0 %0 %0
GERCEK 1
MAX 4119 %100 %100 %100 %100 %100 %100
GERCEK 2
MIN 4120 %0 %0 %0 %0 %0 %0
GERCEK 2
MAX 4121 %100 %100 %100 %100 %100 %100
UYKU MODU SECIL- SECIL- SECIL- SECIL- SECIL- SECIL-
SECIM 4122 MEDI MEDI MEDI MEDI MEDI MEDI
PID UYKU
SEVIYE 4123 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz
PID UYKU
GECIKME 4124 60,0 s 60,0 s 60,0s 60,0 s 60,0 s 60,0 s
UYANMA
SAPMASI 4125 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0
UYANMA
GECIKME 4126 0,50 s 0,50 s 0,50 s 0,50 s 0,50 s 0,50 s
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ACH550-01 Kullanim Kilavuzu

Dahili Dahili ikili set ikili set Tipik BMS
Pompa zamanlayi- zamanlayi- Kayan degeri  degeriPID, uygulama-
degistirme cl cl, s. hizlar  nokta PID s. hiz E-baypas lariigin
Kul-
Par. [lanic
7 8 9 10 1 12 13 14 dizin 1
1.0 2.5 1.0 25 25 0,7 1.0 1.0 4101
60,0 s 30s 60,0 s 3,0s 3,0s 10,0 s 3,0s 60,0s 4102
0,0s 00s 00s 00s 00s 0,0s 0,0s 0,0s 4103
1,0s 10s 10s 10s 10s 1,0s 10s 10s 4104

HAYIR HAYIR HAYIR HAYIR HAYIR HAYIR HAYIR HAYIR 4105

% % % % % % % % 4106
1 1 1 1 1 1 1 1 4107
%0,0 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0 4108

%100,0 %100,0 %100,0 %100,0 %100,0 %100,0 %100,0 %100,0 4109

PANEL PANEL Al1 PANEL DAHILI DAHILI PANEL Al1 4110

%40,0 %40,0 %40,0 %40,0 %100,0 %100,0 %40,0 %40,0 4111

%0,0 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0 4112

%100,0 %100,0 %100,0 %100,0 %100,0 %100,0 %100,0 %100,0 4113

GSIN1 GSIN1 GSIN1 GSIN1 GSIN1 GSIN1 GSIN1 GSIN1 4114

SECIL- | SECIL- | SECIL- | SECiL- | SECIL- | SECiL- | SECIL- | SECIL-

MEDI MEDI MEDI MEDI MEDI MEDI MEDI MEDI 4115
Al2 Al2 Al2 Al2 Al2 Al2 Al2 Al2 4116
Al2 Al2 Al2 Al2 Al2 Al2 Al2 Al2 4117
%0 %0 %0 %0 %0 %0 %0 %0 4118

%100 %100 %100 %100 %100 %100 %100 %100 4119
%0 %0 %0 %0 %0 %0 %0 %0 4120

%100 %100 %100 %100 %100 %100 %100 %100 4121

SECIL- | SECIL- | SECIL- | SECIL- | SECIL- | SECIL- | SECIL- | SECIL-
MEDI MEDI MEDI MEDI MEDI MEDI MEDI MEDI | 4122

0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 4123

60,0s 60,0s 60,0s 60,0 s 60,0 s 60,0 s 60,0s 60,0s 4124
%0,0 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0 4125
0,50 s 0,50 s 0,50 s 0,50s 0,50 s 0,50s 0,50s 0,50s 4126
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ACH550-01 Kullanim Kilavuzu

HVAC fab- Giiclen-
rikasyon Besleme Geridoniis Sogutma  Yogun- dirme
degeri fani fani kulesi fani lagma pompasi
Par.
Parametre adi] dizin 1 2 3 4 5 6
HARICI /
42 AYAR KAZANGC 4201 1.0 1.0 1.0 1.0 1.0 1.0
PID ENTEGRAL
SURE 4202 60,0 s 60,0 s 60,0 s 60,0s 60,0 s 60,0s
TUREV SURE | 4203 0,0s 00s 0,0s 00s 0,0s 00s
PID TUREV
FILTRE 4204 10s 10s 10s 10s 10s 10s
HATA DEG
TERSLE 4205 HAYIR HAYIR HAYIR HAYIR HAYIR HAYIR
BIRIMLER 4206 % % % % % %
BIRIM _ |
OLCEGI 4207 1 1 1 1 1 1
%0 DEGERI | 4208 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0
%100 DEGERI| 4209 | %100,0 %100,0 %100,0 %100,0 %100,0 %100,0
SET DEGERI
SECIM 4210 Al1 Al1 Al1 Al1 Al1 Al1
DAHILI SET
DEGER 4211 %40,0 %40,0 %40,0 %40,0 %40,0 %40,0
SET DEGERI
MIN 4212 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0
SET DEGERI
MAX 4213 ] %100,0 %100,0 %100,0 %100,0 %100,0 %100,0
GERI BESLE . . . . . .
SECIM 4214 ] GSIN1 GSIN1 GSIN1 GSIN1 GSIN1 GSIN1
GERI BESLE SECIL- SECIL- SECIL- SECIL- SECIL- SECIL-
CARP 4215 MEDI MEDI MEDI MEDI MEDI MEDI
GERCEK 1
GIRIS 4216 Al2 Al2 Al2 Al2 Al2 Al2
GERCEK 2
GIRIS 4217 Al2 Al2 Al2 Al2 Al2 Al2
GERCEK 1
MIN 4218 %0 %0 %0 %0 %0 %0
GERCEK 1
MAX 4219 %100 %100 %100 %100 %100 %100
GERCEK 2
MIN 4220 %0 %0 %0 %0 %0 %0
GERCEK 2
MAX 4221 %100 %100 %100 %100 %100 %100
HAR PID SECIL- SECIL- SECIL- SECIL- SECIL- SECIL-
AKTIF ET 4228 MEDI MEDI MEDI MEDI MEDI MEDI
OFFSET 4229 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0
SECIL- SECIL- SECIL- SECIL- SECIL- SECIL-
TRIM MOD 4230 MEDI MEDI MEDI MEDI MEDI MEDI
TRIM OLCEGI | 4231 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0
DUZELTME
KAY 4232 | PID2 REF | PID2 REF | PID2 REF | PID2 REF | PID2 REF | PID2 REF
. ENERJI
45 ENERJI FIYATI 4502 0 0 0 0 0 0
TASAR-
RUFU CO2 CARPANI| 4507 0.5 0.5 0.5 0.5 0.5 0.5
POMPA GUCU| 4508 | %100,0 %100,0 %100,0 %100,0 %100,0 %100,0
ENERJI
RESET 4509 | YAPILDI YAPILDI YAPILDI YAPILDI YAPILDI YAPILDI
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Dahili Dahili ikili set ikili set Tipik BMS
Pompa zamanlayi- zamanlayi- Kayan degeri  degeriPID, uygulama-
ﬂﬁtirme cl cl, s. hizlar  nokta PID s. hiz E-baypas lariigin
Kul-
Par. [lanic|
7 8 9 10 1 12 13 14 dizin 1
1.0 1.0 1.0 1.0 1.0 1.0 1.0 1.0 4201
60,0s 60,0 s 60,0 s 60,0 s 60,0 s 60,0 s 60,0 s 60,0 s 4202
00s 0,0s 00s 0,0s 0,0s 0,0s 00s 00s 4203
10s 10s 10s 10s 10s 10s 10s 10s 4204
HAYIR HAYIR HAYIR HAYIR HAYIR HAYIR HAYIR HAYIR 4205
% % % % % % % % 4206
1 1 1 1 1 1 1 1 4207
%0,0 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0 4208
%100,0 %100,0 %100,0 %100,0 %100,0 %100,0 %100,0 %100,0 | 4209
Al1 Al1 Al1 Al1 Al1 Al1 Al1 Al1 4210
%40,0 %40,0 %40,0 %40,0 %40,0 %40,0 %40,0 %40,0 4211
%0,0 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0 4212
%100,0 %100,0 %100,0 %100,0 %100,0 %100,0 %100,0 %100,0 | 4213
GSIN1 GSIN1 GSIN1 GSIN1 GSIN1 GSIN1 GSIN1 GSIN1 4214
SECIL- SECIL- SECIL- SECIL- SECIL- SECIL- SECIL- SECIL-
MEDI MEDI MEDI MEDI MEDI MEDI MEDI MEDI 4215
Al2 Al2 Al2 Al2 Al2 Al2 Al2 Al2 4216
Al2 Al2 Al2 Al2 Al2 Al2 Al2 Al2 4217
%0 %0 %0 %0 %0 %0 %0 %0 4218
%100 %100 %100 %100 %100 %100 %100 %100 4219
%0 %0 %0 %0 %0 %0 %0 %0 4220
%1Q0 %190 %190 %190 %190 %190 %1Q0 %1Q0 4221
SECIL- | SECIL- | SECIL- | SECIL- | SECIL- | SECIL- | SECIL- | SECIL-
MEDI MEDI MEDI MEDI MEDI MEDI MEDI MEDI 4228
%0,_0 %0,_0 %0,_0 %0,_0 %0,_0 %0,_0 %0,_0 %0,_0 4229
SECIL- | SECIL- | SECIL- | SECIL- | SECIL- | SECIL- | SECIL- | SECIL-
MEDI MEDI MEDI MEDI MEDI MEDI MEDI MEDI 4230
%0,0 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0 4231
PID2 REF | PID2 REF | PID2 REF | PID2 REF | PID2 REF | PID2 REF | PID2 REF | PID2 REF | 4232
0 0 0 0 0 0 0 0 4502
0.5 0.5 0.5 0.5 0.5 0.5 0.5 0.5 4507
%100,0 %100,0 %100,0 %100,0 %100,0 %100,0 %100,0 %100,0 | 4508
YAPILD! | YAPILDI | YAPILDI | YAPILDI | YAPILDI [ YAPILDI | YAPILDI | YAPILDI | 4509
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HVAC fab- Giiglen-
rikas-yon Besleme Geridoniis Sogutma Yogun- dirme
degeri fani fani kulesi fani lagma pompasi
Par.
Parametre adi| dizin 1 2 3 4 5 6
L. o TANIMLAN-|TANIMLAN-|TANIMLAN-|TANIMLAN-| TANIMLAN-| TANIMLAN-
51 HARICI FBA TIPI 5101 MADI MADI MADI MADI MADI MADI
HABER-
LESME FBA PAR 5102..
MODULE 2...26 .5126 0 0 0 0 0 0
MODULU HAB MODUL
YENILE 5127 | YAPILDI YAPILDI YAPILDI YAPILDI YAPILDI YAPILDI
0000 on 0000 on 0000 on 0000 on 0000 on 0000 on
CPI YAZILIM altihk sis- | altilik sis- | altilik sis- | altilik sis- | altilik sis- | altilik sis-
REV 5128 tem tem tem tem tem tem
0000 on 0000 on 0000 on 0000 on 0000 on 0000 on
DOSYA KON- altilik sis- | altilik sis- | altilik sis- | altilik sis- | altilik sis- | altilik sis-
FIG NO 5129 tem tem tem tem tem tem
0000 on 0000 on 0000 on 0000 on 0000 on 0000 on
DOSYA KON- altihk sis- | altihk sis- | altilk sis- | altilik sis- | altilik sis- | altilik sis-
FIG REV 2130 tem tem tem tem tem tem
HAB MODUL
DURUM 5131 - - - - - -
0000 on 0000 on 0000 on 0000 on 0000 on 0000 on
HAB MOD altilik sis- | altilik sis- | altilik sis- | altilik sis- | altilik sis- | altilik sis-
YAZ REV 5132 tem tem tem tem tem tem
0000 on 0000 on 0000 on 0000 on 0000 on 0000 on
HAB MOD altilik sis- | altilik sis- | altilik sis- | altilik sis- | altilik sis- | altilik sis-
UYG REV 5133 tem tem tem tem tem tem
52 PANEL ISTASYON NO| 5201 1 1 1 1 1 1
HABER- HABER-
LESME LESME HIZI |5202]| 96kb/s | 96kb/s | 96kb/s | 96kb/s | 96kb/s | 9,6kbls
PARITE 5203 |8 HICBIRI 1[8 HICBIRI 1|8 HICBIRI 1|8 HICBIRI 1|8 HICBIRI 1|8 HICBIRI 1
OK MESAJ
SAY 5204 - - - - - -
PARITE
HATASI 5205 - - - - - -
FORMAT
HATASI 5206 - - - - - -
BUFFER SEV
ASTI 5207 - - - - - -
CRC HATASI | 5208 - - - - - -
EFB PROTO-
53 EFB KOL NO 5301 0 0 0 0 0 0
PROTOKOL [EFBSTAS-
YON NO 5302 1 1 1 1 1 1
EFB HAB HIZI | 5303 | 9,6 kb/s 9,6kibs/s | 9,6kibs/s | 9,6kibs/s | 9,6kibs/s | 9,6kibs/s
EFB PARITE | 5304 0 0 0 0 0 0
EFB HAB
PROFIL 5305 0 0 0 0 0 0
EFB OK
MESAJ SAY 5306 0 0 0 0 0 0
EFB CRC
HATA SAY 5307 0 0 0 0 0 0
EFB UART
HATA SA 5308 0 0 0 0 0 0
EFB DURUMU| 5309 - - - - - -
EFB PAR 5310..
10...20 .5320 0 0 0 0 0 0

362

Parametrelerin listesi ve tanimlari




ACH550-01 Kullanim Kilavuzu

Dabhili Dahili ikili set ikili set Tipik BMS
Pompa zamanlayi- zamanlayi- Kayan degeri  degeriPID, uygulama-
degistirme cl cl, s. hizlar  nokta PID s. hiz E-baypas lariigin
Kul-
Par. |lanic
7 8 9 10 11 12 13 14 dizin 1
TANIMLAN-|TANIMLAN-| TANIMLAN-| TANIMLAN-| TANIMLAN-| TANIMLAN-| TANIMLAN-| TANIMLAN-
MADI MADI MADI MADI MADI MADI MADI MADI 5101
5102...
0 0 0 0 0 0 0 0 5126
YAPILDI YAPILDI YAPILDI YAPILDI YAPILDI YAPILDI YAPILDI YAPILDI 5127
0000 on 0000 on 0000 on 0000 on 0000 on 0000 on 0000 on 0000 on
altihk sis- | altilik sis- | altilik sis- | altilik sis- | altilik sis- | altilik sis- | altilik sis- | altilik sis-
tem tem tem tem tem tem tem tem 5128
0000 on 0000 on 0000 on 0000 on 0000 on 0000 on 0000 on 0000 on
altilik sis- | altilik sis- | altilik sis- | altilik sis- | altilik sis- | altilik sis- | altilik sis- | altilik sis-
tem tem tem tem tem tem tem tem 5129
0000 on 0000 on 0000 on 0000 on 0000 on 0000 on 0000 on 0000 on
altilik sis- | altilik sis- | altilik sis- | altilik sis- | altilik sis- | altilik sis- | altilik sis- | altilik sis-
tem tem tem tem tem tem tem tem 2130
- - - - - - - - 5131
0000 on 0000 on 0000 on 0000 on 0000 on 0000 on 0000 on 0000 on
altilik sis- | altilik sis- | altilik sis- | altilik sis- | altilik sis- | altilik sis- | altilik sis- | altilik sis-
tem tem tem tem tem tem tem tem 5132
0000 on 0000 on 0000 on 0000 on 0000 on 0000 on 0000 on 0000 on
altilik sis- | altilik sis- | altilik sis- | altilik sis- | altilik sis- | altilik sis- | altilik sis- | altilik sis-
tem tem tem tem tem tem tem tem 5133
1 1 1 1 1 1 1 1 5201
9,6 kb/s 9,6 kb/s 9,6 kb/s 9,6 kb/s 9,6 kb/s 9,6 kb/s 9,6 kb/s 9,6 kb/s 5202
8 HICBIRI 1(8 HICBIRI 1|8 HICBIRI 1|8 HICBIRI 1|8 HICBIRI 1|8 HICBIRI 1|8 HICBIRI 1(8 HICBIRI 1] 5203
- - - - - - - - 5204
- - - - - - - - 5205
- - - - - - - - 5206
- - - - - - - - 5207
- - - - - - - - 5208
0 0 0 0 0 0 0 0 5301
1 1 1 1 1 1 1 1 5302
9,6 kb/s 9,6 kb/s 9,6 kb/s 9,6 kb/s 9,6 kb/s 9,6 kb/s 9,6 kb/s 9,6 kb/s 5303
0 0 0 0 0 0 0 0 5304
0 0 0 0 0 0 0 0 5305
0 0 0 0 0 0 0 0 5306
0 0 0 0 0 0 0 0 5307
0 0 0 0 0 0 0 0 5308
- - - - - - - - 5309
5310...
0 0 0 0 0 0 0 0 5320
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Giig-
HVAC Besleme Geridoniis Sogutma Yogun- lendrm
fabrks dgr fani fani kulesi fani lagma pompasi
Par.
Parametre adi] dizin 1 2 3 4 5 6
. PIK DEGER CIKIS FRE-|CIKIS FRE-|CIKIS FRE-|CIKIS FRE-|CIKIS FRE-|CIKIS FRE-
64 YUK SNY 6401 KANSI KANSI KANSI KANSI KANSI KANSI
ANALIZOR [PIKDEG
FILTRE Z 6402 0,1s 0,1s 0,1s 0,1s 0,1s 0,1s
LOGGER SECIL- SECIL- SECIL- SECIL- SECIL- SEGIL-
RESET 6403 MEDI MEDI MEDI MEDI MEDI MEDI
CIKIS FRE-|CIKIS FRE-|CIKIS FRE-|CIKIS FRE-|CIKIS FRE-|CIKIS FRE-
AL2 SINYALI | 6404 KANSI KANSI KANSI KANSI KANSI KANSI
AL2 SINYAL
TABAN 6405 50 Hz 50 Hz 50 Hz 50 Hz 50 Hz 50 Hz
PIK DEGER 6406 - - - - - -
PIK ZAMAN 1 | 6407 - - - - - -
PIK ZAMAN 2 | 6408 - - - - - -
PIK AKIMI 6409 - - - - - -
PIK VOLT DC | 6410 - - - - - -
PIK FREKANS | 6411 - - - - - -
RESET1 ZM 6412 - - - - - -
RESET2 ZM 6413 - - - - - -
AL1_%0-10 6414 - - - - - -
AL1_%10-20 | 6415 - - - - - -
AL1_%20-30 | 6416 - - - - - -
AL1_%30-40 | 6417 - - - - - -
AL1_%40-50 | 6418 - - - - - .
AL1_%50-60 | 6419 - - - - - -
AL1_%60-70 | 6420 - - - - - -
AL1_%70-80 | 6421 - - - - - -
AL1_%80-90 | 6422 - - - - - -
AL1_%90-100 | 6423 - - - - - -
AL2_%0-10 6424 - - - - - -
AL2_%10-20 | 6425 - - - - - -
AL2_%20-30 | 6426 - - - - - -
AL2_%30-40 | 6427 - - - - - -
AL2_%40-50 | 6428 - - - - - .
AL2_%50-60 | 6429 - - - - - -
AL2_%60-70 | 6430 - - - - - -
AL2_%70-80 | 6431 - - - - - -
AL2_%80-90 | 6432 - - - - - -
AL2_ %90-100 | 6433 - - - - - -
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Pompa
degistirme

Dahili
zamanlayi-
c

Dahili
zamanlayi-
cl, s. hizlar

Kayan
nokta

ikili set
degeri
PID

ikili set
degeri PID,
s. hiz

E-baypas

Tipik BMS
uygulama-
lari igin

7

8

9

10

11

12

13

14

Par.
dizin

Kul-

CIKIS FRE-
KANSI

CIKIS FRE-
KANSI

CIKIS FRE-
KANSI

CIKIS FRE-
KANSI

CIKIS FRE-
KANSI

CIKIS FRE-
KANSI

CIKIS FRE-
KANSI

CIKIS FRE-
KANSI

6401

0,1s

0,1s

0,1s

0,1s

0,1s

0,1s

0,1s

0,1s

6402

SECIL-
MEDI

SECIL-
MEDI

SECIL-
MEDI

SECIL-
MEDI

SECIL-
MEDI

SECIL-
MEDI

SECIL-
MEDI

SECIL-
MEDI

6403

CIKIS FRE-
KANSI

CIKIS FRE-
KANSI

CIKIS FRE-
KANSI

CIKIS FRE-
KANSI

CIKIS FRE-
KANSI

CIKIS FRE-
KANSI

CIKIS FRE-
KANSI

CIKIS FRE-
KANSI

6404

50 Hz

50 Hz

50 Hz

50 Hz

50 Hz

50 Hz

50 Hz

50 Hz

6405

6406

6407

6408

6409

6410

6411

6412

6413

6414

6415

6416

6417

6418

6419

6420

6421

6422

6423

6424

6425

6426

6427

6428

6429

6430

6431

6432

6433
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HVAC fab- Giiglen-
rikas-yon Besleme Geridoniis Sogutma Yogun- dirme
degeri fani fani kulesi fani lagma pompasi
Par.
Parametre adi] dizin 1 2 3 4 5 6
81 PFA REF ADIMI 1 | 8103 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0
KONTROL
REF ADIMI 2 | 8104 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0
REF ADIMI 3 | 8105 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0
START FREK
1 8109 | 50,0 Hz 50,0 Hz 50,0 Hz 50,0 Hz 50,0 Hz 50,0 Hz
START FREK
2 8110 | 50,0 Hz 50,0 Hz 50,0 Hz 50,0 Hz 50,0 Hz 50,0 Hz
START FREK
3 8111 50,0 Hz 50,0 Hz 50,0 Hz 50,0 Hz 50,0 Hz 50,0 Hz
ALT FREK1 8112 | 25,0Hz 25,0 Hz 25,0 Hz 25,0 Hz 25,0 Hz 25,0 Hz
ALT FREK2 8113 | 25,0Hz 25,0 Hz 25,0 Hz 25,0 Hz 25,0 Hz 25,0 Hz
ALT FREK3 8114 | 25,0Hz 25,0 Hz 25,0 Hz 25,0 Hz 25,0 Hz 25,0 Hz
YR MOT
START GEC | 8115 50s 50s 50s 50s 50s 50s
YR MOT
STOP GEC 8116 30s 30s 3,0s 30s 30s 3,0s
YR MOT
SAYISI 8117 1 1 1 1 1 1
OTODEG SECIL- SECIL- SECIL- SECIL- SECIL- SECIL-
ARALIGI 8118 MEDI MEDI MEDI MEDI MEDI MEDI
OTODEG.
SEVIYESI 8119 %50,0 %50,0 %50,0 %50,0 %50,0 %50,0
KILITLEME-
LER 8120 Dl4 Dl4 Dl4 Dl4 Dl4 Dl4
REG BYPASS
KONTR 8121 HAYIR HAYIR HAYIR HAYIR HAYIR HAYIR
PFA START
GECIK 8122 0,50s 0,50s 0,50 s 0,50 s 0,50 s 0,50 s
. SECIL- SECIL- SECIL- SECIL- SECIL- SECIL-
PFA AKTIF 8123 MEDI MEDI MEDI MEDI MEDI MEDI
HAR STOP SECIL- SECIL- SECIL- SECIL- SECIL- SEGIL-
HIZLAN 8124 MEDI MEDI MEDI MEDI MEDI MEDI
HAR START SECIL- SECIL- SECIL- SECIL- SECIL- SECIL-
YAVAS 8125 MEDI MEDI MEDI MEDI MEDI MEDI
ZAMANLI SECIL- SECIL- SECIL- SECIL- SECIL- SECIL-
OTODEG 8126 MEDI MEDI MEDI MEDI MEDI MEDI
MOTORLAR | 8127 2 2 2 2 2 2
ESIT ESIT ESIT ESIT ESIT ESIT
YR START CALISMA | CALISMA | CALISMA | CALISMA | CALISMA | CALISMA
SIRASI 8128 | SURESI SURESI SURESI SURESI SURESI SURESI
og OPSIYON- (HAB PROT SECIL- SECIL- SECIL- SECIL- SECIL- SECIL-
LAR SEC 9802 MEDI MEDI MEDI MEDI MEDI MEDI
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Dabhili Dahili ikili set ikili set Tipik BMS
Pompa zamanlayi- zamanlayi- Kayan degeri  degeriPID, uygulama-
degistirme cl cl, s. hizlar  nokta PID s. hiz E-baypas lariigin
Kul-
Par. Jlanic
7 8 9 10 1 12 13 14 dizin 1
%0,0 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0 8103
%0,0 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0 8104
%0,0 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0 8105
50,0 Hz 50,0 Hz 50,0 Hz 50,0 Hz 50,0 Hz 50,0 Hz 50,0 Hz 50,0 Hz 8109
50,0 Hz 50,0 Hz 50,0 Hz 50,0 Hz 50,0 Hz 50,0 Hz 50,0 Hz 50,0 Hz 8110
50,0 Hz 50,0 Hz 50,0 Hz 50,0 Hz 50,0 Hz 50,0 Hz 50,0 Hz 50,0 Hz 8111
25,0 Hz 25,0 Hz 25,0 Hz 25,0 Hz 25,0 Hz 25,0 Hz 25,0 Hz 25,0 Hz 8112
25,0 Hz 25,0 Hz 25,0 Hz 25,0 Hz 25,0 Hz 25,0 Hz 25,0 Hz 25,0 Hz 8113
25,0 Hz 25,0 Hz 25,0 Hz 25,0 Hz 25,0 Hz 25,0 Hz 25,0 Hz 25,0 Hz 8114
50s 50s 50s 50s 50s 50s 50s 50s 8115
30s 3,0s 3,0s 30s 30s 3,0s 3,0s 30s 8116
1 1 1 1 1 1 1 1 8117
SECIL- SECIL- SECIL- SECIL- SECIL- SECIL- SECIL- SECIL-
MEDI MEDI MEDI MEDI MEDI MEDI MEDI MEDI 8118
%50,0 %50,0 %50,0 %50,0 %50,0 %50,0 %50,0 %50,0 8119
Dl4 Dl4 Dl4 Dl4 Dl4 Dl4 Dl4 Dl4 8120
HAYIR HAYIR HAYIR HAYIR HAYIR HAYIR HAYIR HAYIR 8121
0,50 s 0,50 s 0,50 s 0,50s 0,50 s 0,50 s 0,50 s 0,50 s 8122
. SECIL- SECIL- SEGIL- SEGIL- SECIL- SECIL- SECIL-
AKTIF MEDI MEDI MEDI MEDI MEDI MEDI MEDI 8123
SECIL- SECIL- SECIL- SECIL- SECIL- SECIL- SECIL- SECIL-
MEDI MEDI MEDI MEDI MEDI MEDI MEDI MEDI 8124
SECIL- SECIL- SECIL- SEGIL- SEGIL- SECIL- SECIL- SECIL-
MEDI MEDI MEDI MEDI MEDI MEDI MEDI MEDI 8125
SECIL- SECIL- SECIL- SECIL- SECIL- SECIL- SECIL- SECIL-
MEDI MEDI MEDI MEDI MEDI MEDI MEDI MEDI 8126
2 2 2 2 2 2 2 2 8127
ESIT ESIT ESIT ESIT ESIT ESIT ESIT ESIT
CALISMA | CALISMA | CALISMA | CALISMA | CALISMA | CALISMA | CALISMA | CALISMA
SURESI SURESI SURESI SURESI SURESI SURESI SURESI SURESI 8128
SECIL- SECIL- SECIL- SECIL- SECIL- SECIL- SECIL- SECIL-
MEDI MEDI MEDI MEDI MEDI MEDI MEDI MEDI 9802
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Diagnostik ve bakim bilgileri

Bu bolumun igindekiler

Bu bolum, hata tespiti, hata duzeltme, surucunun bakimi ve
resetlenmesi hakkinda bilgiler igerir.

UYARI! Bu kilavuzda tanimlanmayan herhangi bir dlgim, parca
degistirme veya baska servis prosedurlerini uygulamay!
denemeyin. Bu tur bir hareket garanti belgesini gecgersiz kilacak,
dogru isletimi tehlikeye atabilecek ve ariza suresi ile masraflarini
artiracaktir.

UYARI! Bu boélumde tarif edilen tum elektrikli aletlerin montaji ve
bakimi yalniz yetkili servis personeli tarafindan
gerceklestiriimelidir. 8 . sayfadaki guvenlik yonergeleri takip
edilmelidir.
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diyagnostik ekranlari

Surucu asagidakileri kullanarak hata durumlarini algilar ve

bildirir:

« Sdurucu Uzerindeki yesil ve kirmizi LED

» Kontrol panelindeki durum LED'i (surtcuye HVAC kontrol
paneli takili ise)

» Kontrol paneli ekrani (surtcuye bir HVAC kontrol paneli takilh
ise)

» Hata Word ve Alarm Word parametre bitleri (0305 - 0309
arasi parametreler). Bkz. Grup 03: FB GERCEK SINYAL.

Ekranin bicimi hatanin ciddiyetine gore degisir. Surtcuyu

asagidaki durumlara yonlendirerek birgok hatanin ciddiyetini

belirleyebilirsiniz:

« Hata durumunu gérmezden gelin

e Durumu bir alarm olarak raporlayin.

*  Durumu bir hata olarak raporlayin.

Kirmizi = hatalar

Surucu asagidakileri yaparak bir ariza ya da hata algiladiginin

sinyalini verir:

« suUrucunun dzerinde kirmizi LED etkinlestirerek (LED sabittir
veya yanip soner).

« kontrol panelindeki sabit kirmizi durum LED'i gOstererek
(e@er surucuye bagliysa)

» Hata Word parametresinde uygun bir bit ayarlayarak (0305 -
0307 arasi).

« kontrol panel ekranini hata kodu gostererek gegersiz kilmak.

» motoru stop ederek (caligiyorsa).

Kontrol panel ekranindaki hata kodu gegicidir. Su tuslardan

herhangi birine basmak, hata mesajini kaldirir: MENU, ENTER,

YUKARI veya ASAGI. Kontrol paneline dokunulmadiysa veya

hata hala aktif durumdaysa birka¢ saniye sonra mesaj tekrar

gorundr.
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Yanip Sonen Yesil + Alarm

Alarm denilen daha az 6nemli hatalar i¢in diagnostik ekran
tavsiye niteligindedir. Strlcu sadece “sira disl" bir sey
algiladigini raporlar. Bu durumlarda surucu asagidakileri yapar:
* surucu Uzerindeki yesil LED'in yanip sdonmesini saglar (kont.
pan. hatalarindan kaynaklanan alarmlar icin gecerli degildir)
» kontrol panelindeki sabit yesil durum LED'i gorultyor (eger
suruclye bagliysa)
* Alarm Word parametresinde (0308 veya 0309) uygun bir bit
ayarlar. Bit tanimlari igin bkz. Grup 03: FB GERCEK SINYAL.
» bir alarm kodu ve/veya ismi gdstererek kontrol panel ekranini
gecersiz kilar.
Alarm mesajlari birka¢ saniye sonra kontrol panel ekranindan
kaybolur. Alarm durumu devam ettikgce mesaj belirli araliklarla
tekrar gosterilir.

Hatalarin duzeltilmesi

Hatalar icin 6nerilen duzeltici faaliyet soyledir:

1. Problemin asil nedenini bulmak ve gidermek igin 371.
sayfadaki Hata Listeleri tablosunu kullanin.

2. Sdurdcuyu yeniden baslatin. Bkz. bolum Hata Resetleme
sayfa 380.

Hata Listeleri

Asagidaki tabloda hatalar kod numaralari ile listelenmistir
ve her biri tanimlanmistir. Hata adi, hata meydana
geldiginde kontrol panelinde goruntilenen uzun seklidir.
Hata kayit modunda gosterilen hata adlar (bkz. sayfa 92)
ve par. 0401 SON HATA i¢in kullanilan hata adlari daha kisa
olabilir.

Hata Paneldeki Aciklama ve
kodu hata ismi onerilen diizeltme iglemi
1 ASIRI AKIM Cikis akimi fazladir. Asagidakileri kontrol

edin ve duzeltin:
* asir motor yuku

 yetersiz hizlanma suresi (par. 2202
HIZLANMA RAMP 1 ve 2205 HIZLANMA RAMP
2)

+ hatali motor, motor kablolari veya bagint.
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Hata
kodu

Paneldeki
hata ismi

Aciklama ve
onerilen duzeltme islemi

DC ASIRI GER

Ara devrenin DC gerilimi asiri fazladir.

Asagidakileri kontrol edin ve duzeltin:

« giris beslemesinde statik ya da gegici agiri
gerilim.

 yetersiz yavaslama suresi (parametreler

2203 YAVASLAMA RAMP 1 ve 2206
YAVASLAMA RAMP 2).

« kucguk fren kiyici (varsa).

SUR ASIR SIC

Surtcu sogutma blogu asiri 1Isinmistir.
Sicaklik sinirda veya sinirin Uzerindedir.
R1...R4: 115 °C (239 °F)

R5/R6: 125 °C (257 °F).

Asagidakileri kontrol edin ve duzeltin:

« fan hatasi

* hava akiginda engel

« sogutma blogunu kir veya toz kaplamig
 asiri ortam sicakligi

 asirt motor yuka.

KISA DEVRE

Hatali akim. Asagidakileri kontrol edin ve
duzeltin:

» motor kablo(lari)nda veya motorda kisa
devre

* beslemede kesinti.

REZERVE

Kullaniimaz.

DC DUSUK GER

Ara devrenin DC gerilimi yeterli degildir.
Asagidakileri kontrol edin ve duzeltin:

 giris gu¢ kaynaginda eksik faz
* sigorta yanmis
« sebekede dusuk gerilim.

Al1 KAYIP

Analog girig 1 kaybi. Analog giris degeri Al1
HATA LIMIT (3021) degerinden daha kuguk.
Asagidakileri kontrol edin ve duzeltin:

 analog girig i¢in kaynak ve baglanti

« A1 HATA LIMIT (3021) ve
3001 AI<MIN FONKSIYONU igin parametre
ayarlari.

372

Diagnostik ve bakim bilgileri



ACH550-01 Kullanim Kilavuzu

Hata
kodu

Paneldeki
hata ismi

Aciklama ve
onerilen diizeltme iglemi

8

Al2 KAYIP

Analog giris 2 kaybli. Analog giris degeri AI2
HATA LIMIT (3022)'den daha az. Asagidakileri
kontrol edin ve duzeltin:

« analog giris icin kaynak ve baglanti

* AI2 HATA LIMIT (3022) ve
3001 AI<MIN FONKSIYON igin parametre
ayarlari.

MOT ASIR SIC

Surucunun hesabina gore, motor asiri sicak.
* Asir yukli motoru kontrol edin.

* Hesaplama icin kullanilan parametreleri
(3005...3009) ayarlayin.

- Sicaklik sensorlerini ve Grup 35: MOTOR
ISI OLCUMU parametrelerini kontrol edin.

10

PANEL KAYIP

Panel haberlesmesi kayiptir veya

asagidakilerden birisi gergeklesmistir:

 surucu yerel kontrol modunda (denetim
masasiI HAND gosteriyor), ya da

* surucu uzaktan kumanda modundadir
(AUTO) ve denetim masasindan
start/stop, yon veya ref. komutlarini kabul
edecek sekilde parametre belirlenmisgtir.

Duzeltmek icin, asagidakileri kontrol edin:
* haberlesme hatlari ve baglantilari
« parametre 3002 PANEL HAB HATASI

* Grup 10: START/S_TOP/YON ve Grup 11:
REF YERI SECIMI bolimundeki
parametreler (strlcu ¢calismasi AUTO
ise).

11

ID RUN HATA

Motor ID’si basariyla tamamlanmadi.
Asagidakileri kontrol edin ve duzeltin:

* motor baglantilar

12

MOT SIKISMA

Motor veya proses durmasi. Motor sikisma
bolgesinde calistirilyor. Asagidakileri kontrol
edin ve duzeltin:

* asiri yuk
 yetersiz motor gucu
» 3010...3012 parametreleri.
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Hata Paneldeki Aciklama ve
kodu hata ismi onerilen duzeltme islemi
13 |REZERVE Kullaniimaz.
14 | HARICI HATA1 | Birinci harici hatayi raporlamak igin
tanimlanan dijital giris aktiftir. Bkz.
parametre 3003 HARICI HATA 1.
15 |HARICI HATA2 | Ikinci harici hatayi raporlamak icin
tanimlanan dijital giris aktiftir. Bkz.
parametre 3004 HARICI HATA 2.
16 | TOP KAG HATA | Giris gug sistemindeki yuk dengesini

yitirmistir.
» Motor veya motor kablosundaki hatalari
kontrol edin/duzeltin.

* Motor kablosunun maksimum uzunlugu
asmadigini dogrulayin. belirtilen uzunluk.

« Toprak hatasinin algilama seviyesini
parametre 3028 EARTH FAULT LVL ile
azaltin.

Not: Toprak hatasinin devre disi birakilmasi
garantiyi gecersiz kilabilir.

17

OBSOLETE

Kullaniimaz.

18

TERMIK HATA

Dahili hata. Surdcunun dahili sicakhgini
Olcen termistor aciktir veya kisa devredir.
Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gecin.

19

OPEX LINK

Dahili hata. Kontrol ve ana devre kartlari
arasinda haberlesme ile ilgili bir sorun tespit
edilmistir. Yerel ABB temsilcinizle baglantiya

gegin.

20

OPEX GUC

Dahili hata. Ana devre panelinde ¢ok dusuk
gerilim oldugu tespit edildi. Yerel ABB
temsilcinizle baglantiya gecin.

21

AKIM OLCUM

Dahili hata. Akim olgum aralig1 disindadir.
Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gegin.

22

BESLEME FAZ|

DC baglantisindaki titresen elektrik gerilimi
cok yuksektir. Asagidakileri kontrol edin ve
duzeltin:

» sebeke fazi eksik
 sigorta yanmis.
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Hata Paneldeki Aciklama ve
kodu hata ismi onerilen diizeltme iglemi

23 |REZERVE Kullaniimaz.

24 | ASIRI HIZ Motor hizi 2001 MINIMUM Hiz veya 2002

MAXIMUM Hiz degerlerinden blyUk olandan
(miktar olarak) %120 daha fazladir.
Asagidakileri kontrol edin ve duzeltin:
« 2001 ve 2002 icin parametre ayarlari
« motor frenleme momenti igin yeterlilik
* moment kontrolinun uygulanabilirligi
 fren kiyici ve direnci.

25 |REZERVE Kullaniimaz.

26 |SURUCU ID Dahili hata. Konfiglrasyon blok strtcu
kimligi gegerli degildir. Yerel ABB
temsilcinizle baglantiya gegin.

27 |KONFIG DOSYA |Dahili konfigurasyon dosyasi hatalidir. Yerel
ABB temsilcinizle baglantiya gegin.

28 |SERI 1 HATA Fieldbus haberlesmesi zaman asimina
ugramistir. Asagidakileri kontrol edin ve
duzeltin:

* hata ayari (3018 HAB HATA FONK ve 3019
HAB HATA SURESI)

» haberlesme ayarlari (Grup 51: HARICI
HABER MODUL veya Grup 53: EFB
PROTOKOL arasindan uygun olan)

* hat Uzerinde zayif baglanti ve/veya
parazit.

29 |EFB CON FILE |Fieldbus adaptoru icin konfiglirasyon
dosyasini okumada hata.

30 |FORCE TRIP Fieldbus tarafindan uygulanan hata. Bkz.
fieldbus kullanici kilavuzu.

31 |EFB1 Hata kodu EFP protokol uygulamasi igin

32 |EFB 2 ayrilmistir. Anlam protokole baglidir.

33 |EFB3

Diagnostik ve bakim bilgileri
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Hata Paneldeki Aciklama ve
kodu hata ismi onerilen duzeltme islemi
34 |MOTOR FAZ Motor devresinde hata. Motor fazlarindan
birisi eksiktir. Asagidakileri kontrol edin ve
duzeltin:

« motor hatasi

« motor kablosu hatasi

 termik role hatasi (kullaniliyorsa)
 dabhili hata.

35 | CIKIS KABLO Hatali giris besleme ve motor kablo
BAGLANTILARI |baglantisi (6rnegin, giris besleme kablosu
surtcl motor baglantisina baglanmis).
Surlcu hataliysa veya giris beslemesi delta
toprakli bir sistemse ve motor kablosu
kapasitansi yuksekse hata yanlislikla
verilebilir.
Bu hata 3023 KABLO HATASI parametresiyle
devre digi birakilabilir.
» Girig besleme baglantilarini kontrol edin.
Topraklamayi kontrol edin.

36 |UYUMSUZ SW YuklU olan yazilim, halihazirdaki surtcu
tipiyle uyumlu degil. Yerel ABB temsilcinizle
baglantiya gegin.

37 | CB SICAKLIK Surlcu kontrol paneli asiri 1Isinmis. Hata
acma siniri 88 °C'dir. Asagidakileri kontrol
edin ve duzeltin:

 asiri ortam sicakligi

« fan hatasi

* hava akisinda engel.

OMIO kontrol karth strtGculer igin degildir.

38 |KULLANICI YUK |Parametre 3701 KUL.YUK EGRI MOD

EGRISI tarafindan tanimlanan kosul, 3703 KUL.YUK
EGRI zAM tarafindan tanimlanandan daha
uzun sure gecerlidir.

101 |SISTEM HATASI |Surucu icindeki dahili hata. Yerel ABB
temsilcinizle baglantiya gecin ve hata
199 numarasini bildirin.

201 |SISTEM HATASI |Sistemde hata. Yerel ABB temsilcinizle
baglantiya gecin ve hata numarasini bildirin.

299
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Hata
kodu

Paneldeki
hata ismi

Aciklama ve
onerilen diizeltme iglemi

1000

PAR HZRPM

Parametre degerleri tutarsizdir.
Asagidakilerden herhangi birini kontrol edin:

e 2001 MINIMUM HIZz > 2002 MAXIMUM SPEED

e 2007 MINIMUM FREKANS > 2008 MAXIMUM
FREKANS

e 2001 MINIMUM Hiz / 9908 MOTOR NOM Hiz, -
128...128 araliginin digindadir

e 2002 MINIMUM Hiz / 9908 MOTOR NOM Hiz, -
128...128 araliginin digindadir

e 2007 MINIMUM FREKANS / 9907 MOTOR NOM
FREKANS, -128...128 araliginin digindadir

» 2008 MINIMUM FREKANS / 9907 MOTOR NOM
FREKANS, -128...128 araliginin digindadir.

1001

PAR
PFAREFNEG

Parametre degerleri tutarsizdir. Asagidakiler
kontrol edin:

+ 8123 PFA AKTIF aktif oldugunda, 2007
MINIMUM FREQ negatiftir.

1002

REZERVE

Kullanilimaz.

1003

PAR Al OLGEK

Parametre degerleri tutarsizdir.
Asagidakilerden herhangi birini kontrol edin:

* 1301 MINIMUM AI1 > 1302 MAXIMUM AI1
* 1304 MINIMUM AI2 > 1305 MAXIMUM AI2.

1004

PAR AO OLCEK

Parametre degerleri tutarsizdir.
Asagidakilerden herhangi birini kontrol edin:

* 1504 MINIMUM AO1 > 1505 MAXIMUM AO1
* 1510 MINIMUM AO2 > 1511 MAXIMUM AOZ2.

1005

PAR MOTZ2 VER

Guc¢ kontrolu i¢in parametre degerleri
tutarsiz: Hatali motor nominal kVA's1 veya
hatali nominal motor gucu. Asagidakiler
kontrol edin:
* 1,1 < (9906 MOTOR NOM AKIM - 9905
MOTOR NOM GER - 1,73/ PN) £ 2,6
Pn = 1000 - 9909 MOTOR NOM GUG
oldugunda (birimler kW cinsindense)
veya PN = 746 - 9909 MOTOR NOM GUG
(birimler hp cinsindense, or. ABD'de).
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Hata Paneldeki Aciklama ve
kodu hata ismi onerilen duzeltme islemi
1006 |PAR HAB ROLE |Parametre deg@erleri tutarsizdir. Asagidakiler

kontrol edin:
« uzatma role modull bagh degildir ve

* 1410...1412 ROLE CIKISLARI 4...6 sifir
olmayan degerlere sahiptir.

1007

PAR FIELDBUS
MISSING

Parametre degerleri tutarsizdir.
Asagidakileri kontrol edin ve duzeltin:

» Fieldbus kontrolu icin bir parametre
ayarlanir (6rnegin, 1001 HAR1 KOMUTLAR
= 10 (HABERLESME)), fakat 9802 HAB PROT
SEG = 0.

1008

PAR PFA MODE

Parametre degerleri tutarl degildir 8123 PFA
AKTIF aktif hale getirildiginde +9904 MOTOR
KONTRL MOD = 3 (SKALER:FREK) olmalidir.

1009

PAR MOT1 VER

GUg¢ kontroll icin parametre degerleri
tutarsiz: Nominal motor frekansi veya hizi
hatali. Asagidaki iki durumu kontrol edin:

« 1<(60 9907 MOTOR NOM FREK / 9908
MOTOR NOM HIZ < 16

* 0.8 <9908 MOTOR NOM Hiz /
(120 - 9907 MOTOR NOM FREK / Motor
kutuplarr) < 0.992

1010 |PAR PFA & Override modu devrede ve ayni zamanda
OVERRIDE PFA aktif. Bu yapilamaz, ¢unku PFA ig
kilitleri override modunda gozlenemez.
1011 |PAR OVERRIDE |Parametre degerleri tutarsizdir. Override

modu devredeyken, override modunun tim
parametreleri dogru degerler almiyor
(parametre 1705 override enable).
Asagidakilerden herhangi birini kontrol edin:

» parametre 1701 OVERRIDE SEC, override
activation signal

» parametre 1702 OVERRIDE FREK ve 1703
OVERRIDE HIz degerleri sifir.
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Hata
kodu

Paneldeki
hata ismi

Aciklama ve
onerilen diizeltme iglemi

1012

PAR PFA 10 1

IO konfiglrasyonu tamamlanmadi + PFC
icin yeterli sayida role parametrelenmedi.
Veya, grup 14, parametre 8117 YR MOT
SAYISI ve parametre 8118 OTODEG ARALIGI
arasinda bir uyumsuzluk var.

1013

PAR PFA 10 2

IO konfigurasyonu tamamlanmadi + PFC
motorlarinin gercek sayisi (parametre 8127
MOTORLAR) grup 14 ve parametre 8118
OTODEG ARALIGI icinde tanimlanan PFC
motorlariyla eslesmiyor.

1014

PAR PFA 10 3

IO konfiglrasyonu tamamlanmadi + surucd,
her bir PFC motoru igin bir dijital girig (Kilit)
atayamiyor (8120 KILITLEMELER ve 8127
MOTORLAR parametreleri).

1015

REZERVE

Kullaniimaz.

1016

PAR USER LOAD
C

Kullanici yuk egrisi parametre degerleri
tutarsiz. Asagidaki kosullarin
kargilandigindan emin olun:

» 3704 YUK FREKANSI 1 < 3707 YUK
FREKANSI 2 < 3710 YUK FREKANSI 3 <
3713 YUK FREKANSI 4 < 3716 YUK
FREKANSI 5.

» 3705 DUSUK YUK TORK1 < 3706 YUKSEK
YUK TORK1.

e 3708 DUSUK YUK TORKZ2 < 3709 YUKSEK
YUK TORKZ2.

* 3711 DUSUK YUK TORK3 < 3712 YUKSEK
YUK TORKS.

* 3714 DUSUK YUK TORK4 < 3715 YUKSEK
YUK TORK4.

* 3717 DUSUK YUK TORK5 < 3718 YUKSEK
YUK TORKS.

BILINMEYEN SUR.
TIPI: ACH550
DESTEKLENEN
SURUCULER: X

ACHS550'ye yanlis panel tipi, drnegin, surucu
X'i destekleyen ancak ACHS550'yi
desteklemeyen panel baglanmis.

Diagnostik ve bakim bilgileri
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Hata Resetleme

ACS550 belirli hatalari otomatik olarak resetlemek icin
yapilandirilabilir. Grup 31: OTOMATIK RESET parametresine
basvurun.

UYARI! Baglangi¢ komutu olarak harici bir kaynak, ornegin
AUTO anahtari, secilmis ve devrede ise, ACH550, hata
resetlemesinden ardindan derhal galismaya baglayabilir.

Yanip sonen kirmizi LED

Yanip sonen kirmizi LED ile belirtilen hatalara karsi surucuyu
resetlemek igin:

« 5 dakika boyunca besleme enerijisini kesin.

Kirmizi LED

Kirmizi LED (surekli, yanip sonen dedgil) ile belirtilen hatalara
kargi surtucuyu resetlemek icin sorunu giderin ve
asagidakilerden birisini yapin:

» Kontrol panelinden: RESET'e basin.

« 5 dakika boyunca besleme enerijisini kesin.

1604 HATA RESET SEC parametresinin degerine bagli olarak
surucuyu resetlemek icin asagidakiler de kullanilabilir:

« dijital giris

« seri haberlesme.

Hata duzeltildiginde motor start edilebilir.
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Gecmis
Referans i¢in, son u¢ hata kodu 0401, 0412 ve 0413
parametrelerine kaydedilir. Son gerceklesen hata (ki 0401
parametresiyle tanimlanir) igin, strtcu ek verileri sorunun
¢6zUmunde yardimci olmasi igin (0402...0411 arasi
parametrelere) kaydeder. Ornegin parametre 0404 hata
anindaki motor hizini saklar.

Hata tarihgesini temizlemek icin (tum Grup 04: HATA
TARIHCESI parametreleri) su adimlari takip edin:

Kontrol panelinde, Parametreler modunda parametre 0401'i

1.

2.
3.
4.

secin.

YAZ butonuna basin.
YUKARI ve ASAGI tuslarina ayni anda basin.
KAYDET butonuna basin.

Alarmlarin Duzeltilmesi

Alarmlar icin onerilen duzeltici faaliyet soyledir:

Alarmin herhangi bir duzeltici faaliyet gerektirip
gerektirmedigini belirleyin (bu faaliyet her zaman gerekli

Alarm listeleri

degildir).

Problemin asil nedenini bulmak ve gidermek igin asagidaki
Alarm listeleri tablosunu kullanin.

Asagidaki tabloda alarmlar kod numaralari ile listelenmistir ve
her biri tanimlanmistir.

Alarm
kodu

Ekran

Aciklama

2001

ASIRI AKIM

Akim sinirlama kontrolora aktif. Asagidakileri
kontrol edin ve duzeltin:

» asiri motor yuku

» yetersiz hizlanma suresi (parametreler 2202
HIZLANMA RAMP 1 ve 2205 HIZLANMA RAMP 2)

* hatali motor, motor kablolari veya baglantilari.

2002

ASIRI GERILIM

Asiri gerilim kontroloru aktif. Asagidakileri kontrol

edin ve duzeltin:

« girig beslemesinde statik ya da gegici agiri
gerilim.

» yetersiz yavaglama suresi (parametreler 2203
YAVASLAMA RAMP 1 ve 2206 YAVASLAMA RAMP 2).
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Alarm
kodu Ekran Aciklama
2003 |DUSUK GERILIM | Asiri gerilim kontroloru aktif. Asagidakileri kontrol

edin ve duzeltin:
» dusuk sebeke gerilimi.

2004

DIR LOCK

Denenen yon degisimine izin verilmez. Ya:

* motor devrinin yonunu degistirmeye ¢alismayin,
veya

* yon degisimine izin vermek igin 1003 DONUS
YONU parametresini degistirin (tersine isletim
guvenli ise).

2005

IO COMM

Fieldbus haberlesmesi zaman asimina ugramistir.
Asagidakileri kontrol edin ve duzeltin:

* hata ayari (3018 HAB HATA FONK ve 3019 HAB
HATA SURESI)

* haberlesme ayarlari (Grup 51: HARICI HABER
MODUL veya Grup 563: EFB PROTOKOL
arasindan uygun olan)

* hat Uzerinde zayif baglanti ve/veya parazit.

2006

Al1 KAYIP

Analog giris 1 eksiktir veya degeri minimum
ayarlardan azdir. Asagidakileri kontrol et:

» giris kaynagi ve baglantilari
* minimumu (3021) seklinde ayarlayan parametre

» Alarm/hata igletimini (3001) ayarlayan
parametre.

2007

Al2 KAYIP

Analog giris 2 eksiktir veya degeri minimum
ayarlardan azdir. Asagidakileri kontrol et:

« qiris kaynagi ve baglantilari
* minimumu (3022) seklinde ayarlayan parametre

» Alarm/hata igletimini (3001) ayarlayan
parametre.

382
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Alarm
kodu

2008 |PANEL KAYIP Panel haberlesmesi kayiptir veya asagidakilerden

birisi gergeklesmigtir:

+ surucu yerel kontrol modunda (denetim masasi
HAND gésteriyor), ya da

» surlcu uzaktan kumanda modundadir (AUTO)
ve denetim masasindan start/stop, yon veya
referans komutlarini kabul edecek sekilde
parametre belirlenmisgtir.

Dulzeltip kontrol etmek igin:
* haberlesme hatlari ve baglantilari
* parametre 3002 PANEL HAB HATASI

« Grup 10: S_TA_RT/STOP/YON ve Grup 11: REF
YERI SECIMI bélimundeki parametreler
(strucl galismasi AUTO ise).

Ekran Aciklama

2009 |DEVICE Surlcu sogutma blogu sicak. Bu alarm cihaz asiri
OVERTEMP sicaklik hatasinin yakin olabilecegini uyarir.

R1...R4: 100 °C (212 °F)
R5/R6: 110 °C (230 °F)

Asagidakileri kontrol edin ve duzeltin:

+ fan hatasi

* hava akiginda engel

* sogutma blogunu kir veya toz kaplamis
« asiri ortam sicakhgi

* asirt motor yuku.

2010 |MOTOR Surdcunun hesaplamasi veya sicaklik geri
SICAKLIGI beslemesinden dolayr motor sicak. Bu alarm MOT
ASIR SIC hatasi ile agilmanin yakin olabilecegi
konusunda uyarir.

* Asirt yukli motoru kontrol edin.

* Hesaplama icin kullanilan parametreleri
(3005...3009) ayarlayin.

« Sicaklik sensorlerini ve Grup 35: MOTOR ISI
OLCUMU parametrelerini kontrol edin.

2011 | REZERVE Kullaniimaz.

2012 | MOT SIKISMA Motor sikisma bolgesinde galigtiriliyor. Bu alarm
mot sikisma hatasi ile agiimanin yakin olabilecegi
konusunda uyarir.
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Alarm

kodu Ekran Aciklama

2013 | OTOMATIK Bu alarm surucunun motoru start edebilecek bir

Bkz. |RESET otomatik hata resetleme yapmak uzere oldugunu

Not 1 uyarir.

« Otomatik resetlemeyi kontrol etmek igin, Grup
31: OTOMATIK RESET kullanin.

2014 | OTOMATIK Bu alarm PFC otomatik degdistirme fonksiyonunun

Bkz. |DEGISTIRME aktif oldugunu uyarir.

Not 1 * PFA'yi kontrol etmek icin Grup 81: PFA

KONTROL parametresini kullanin ve ayrica
Pompa alternasyon makrosunun uygulamasina
bakin 7108.

2015 |[PFAIKILIT Bu alarm PFC Kkilitlerinin aktif oldugunu bildirerek
uyarir bu da surucunun asagidakileri start
edemedigi anlamina gelir:

* herhangi bir motor (Otomatik Degistirme
kullanildiginda),

* hiz ayarl motor (Otomatik degistirme
kullaniimamaktadir).

2016 |REZERVE Kullaniimaz.

2017 | OFF BUTON Bu alarm, AUTO modu aktifken kontrol panelindeki

Bkz. OFF tusuna basildig1 konusunda uyarir. Stricu

Not 1 durur ve bu alarmi Uretir.

» Sdrdcuyud yeniden baslatmak igcin AUTO tusuna
basin.

* Bu alarmi devre disi birakmak icin bkz.
parametre 1606.

2018 |PID UYKU Bu alarm PID uyku fonksiyonun aktif oldugunu

Bkz. bildirerek uyarir, bu da motorun PID uyku

Not 1 fonksiyonu sona erdiginde hizlanabilecegi
anlamina gelir.

* PID uykusunu kontrol etmek i¢in 4022...4026
veya 4122...4126 parametrelerini kullanin.

2019 |ID RUN ID run ¢alistirma.

2020 |GECERSIZ Override modu devrede.

KILMA
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Alarm
kodu Ekran Aciklama
2021 |START IzNI 1 Bu alarm Start izni 1 sinyalinin eksik oldugu
KAYIP konusunda uyarir.
« Start izni 1 fonksiyonunu kontrol etmek igin,
1608 parametresini kullanin.
Duzeltmek icin, asagidakileri kontrol edin:
« dijital giris konfiglrasyonu
* haberlegsme ayarlari.
2022 |START IZNI 2 Bu alarm Start izni 2 sinyalinin eksik oldugu
KAYIP konusunda uyarir.
« Start izni 2 fonksiyonunu kontrol etmek igin,
1609 parametresini kullanin.
Duzeltmek icin, asagidakileri kontrol edin:
« dijital giris konfiglrasyonu
* haberlesme ayarlari.

2023 |ACIL STOP Acil stop etkinlestirildi.

2024 |REZERVE Kullaniimaz.

2025 |ILK START Bir sUriictiniin motor dzellikleri icin ilk Start
degerlendirmesi gerceklestirdigine isaret eder. Bu,
motor parametreleri girildikten veya degistirildikten
sonra motor ilk defa galistirildiginda normaldir.
Motor modellerinin agiklamalari igin, bkz.
parametre 9910 ID RUN.

2026 |GIRIS FAZ KAYBI | Ara devre DC gerilimi, eksik giris besleme hatti fazi

veya yanmis sigorta nedeniyle salinim yapmakta.
DC gerilimi dalgalanmasi nominal DC geriliminin
%14'unl astiginda alarm verilir.

» Giris besleme hatti sigortalarini kontrol edin.
» Giris besleme kaynagi dengesizligini kontrol
edin.

2027 |KULLANICI YUK |Bu alarm, parametre 3701 KUL.YUK EGRI MOD
EGRISI tarafindan tanimlanan kosulun, 3703 kUL.YUK EGRI
ZAM parametresi tarafindan tanimlanan sirenin
yarisindan daha uzun sure gecerli oldugu
konusunda uyarir.
2028 |START Start gecikmesi sirasinda gosterilir. Bkz. parametre
GECIKMESI 2113 START GECIKMESI.

Not 1. Rdle ¢ikisi alarm kosullarini géstermek i¢in konfigure edildiginde bile
(6rnegin, parametre 1401 ROLE CIKIS 1 = 5 (ALARM) veya 16 (FLT/ALARM), bu
alarm bir role ¢ikigl tarafindan gosteriimez.
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Bakim araliklari

UYARI! Cihazlarin Gstinde herhangi bir bakim yapmadan once
8. sayfadaki guvenlik talimatlarini okuyun. Guvenlik talimatlarini
dikkate almamak yaralanma veya olum ile sonuglanabilir.

Egder dogru kosullarda montaji yapildiysa surucu ¢ok az bakim
gerektirir. Tabloda, ABB tarafindan énerilen rutin bakim araliklari
yer almaktadir.

Bakim Aralik Talimat
Sogutma blogu Ortamin tozluluk Bkz. Sogutma
sicaklik kontroll ve | durumuna baglidir | blogu, sayfa 387.
temizligi (her 6...12 ayda

bir)
Ana sogutma Altr yilda bir Bkz. Ana fan
faninin degisimi, sayfa
degistiriimesi 387.
Dahili sogutma Her Ug¢ yilda bir Bkz. Sdirticli ici
faninin fanin degistirilmesi,
degistiriimesi (IP54 sayfa 391.
birimleri)
Kondansator Depolandiginda Bkz. Yenileme,
yenileme her yil sayfa 392.
Kondansator Ortam sicakligina | Bkz. Degistirme,
degistirme (R5 ve | ve ig dongusune sayfa 392.
R6 kasa tipleri) bagli olmak Uzere

dokuz ila on iki

yilda bir.
HVAC kontrol Her on yilda bir Bkz. Kontrol paneli
paneli pil degisimi. sayfa 393.

Bakimla ilgili daha fazla ayrinti igin yerel ABB temsilcinize
danisin. internet'te, http://www.abb.com/drives adresine gidin,
Service — Maintenance (Servis — Bakim) segeneklerini segin.
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Sogutma blogu

Sogutma blogu kanatlari sogutucu havadaki tozu biriktirir. Tozlu
sogutma blogu surtcunun sogutulmasi icin daha az etkin
olacagi i¢cin, asiri 1Isinma hatalarinin olusmasi daha olasi hale
gelir. "Normal" bir gevrede (ne tozlu, ne temiz), sogutma blogunu
her yil kontrol edin. Tozlu bir cevrede daha sik kontrol edin.

Sogutma blogunu asagidaki gibi temizleyin (gerektiginde):

1. Sdrdcuye gelen enerjiyi kesin.

2.  Sogutma fanini sékun (bkz. bélim Ana fan degisimi, sayfa
387).

3. Asagidan yukari dogru temiz basingli hava (nemli olmayan)

ufletin ve es zamanl olarak tozu yakalamak igin hava
cikisinda bir elektrik stpurgesi kullanin.

Not: Yan yana duran diger teghizatlara toz girmesi riski varsa,
bu temizleme iglemini bir bagka odada gergeklestirin.

4. Sogutma fanini yerine takin.
5. Yeniden enerji verin.

Ana fan degigimi

Fan vidalarindan gelen sesin artmasi ve sogutma blogunun
temizlenmesine ragmen sicakliginin dereceli olarak artigi
yoluyla fan arizasi 6ngorulebilir. SGrtcu bir prosesin kritik bir
bolumunde c¢alistiriliyorsa, bu belirtiler ortaya ¢cikmaya baslar
baslamaz fan degisiminin gergeklestiriimesi tavsiye edilir. Daha
fazla talimat icin yerel ABB temsilciniz ile gorusun. Belirlenmis
ABB yedek pargalari diginda baska parca kullanmayiniz.
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Ana fan degisimi (R1...R4 kasa tipleri)

Fani degistirmek icin asagidakileri yapiniz:

1.
2.
3.

4.
5.

6.

Surucuyu ana gug kaynagindan ayirin.

Surlcu kapagini gikarin.

Kasa tipleri igin:

* R1 ve R2: Fan kapaklarinin kenarlarinda bulunan
muhafaza penslerine bastirin ve yukari kaldirin.

* R3 ve R4: Fan dayanaginin sol tarafinda bulunan
manivelaya bastirin ve fani yukari dondurup, ¢ikartin.

Fan kablosunu ¢ikarin.

Ayni islemleri tersine dogru tekrarlayarak fani tekrar monte
edin.

Yeniden enerji verin.

Fandaki oklar, donUs ve hava akisi yonlerini gosterir.

388
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Ana fan degisimi (R5 kasa tipi)

Fani degistirmek icin

asagidakileri yapiniz: Alttan gorinus

1. Sdrlcuyu ana glg¢
kaynagindan 37
ayirin. N

2. Fani tutan vidalari
sokun.

3. Fani¢ikarin: Fani
menteselerinde
oynatin.

4. Fan kablosunu
cikarin.

5. Ayniiglemleri
tersine dogru
tekrarlayarak fani
tekrar monte edin.

6. Yeniden eneriji verin.

Fandaki oklar, donus ve hava akigi yonlerini gosterir.
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Ana fan degisimi (R6 kasa tipi)
Fani degistirmek icin

asagidakileri yapiniz: ®
1.

w
Suriiciiyi ana e Iiﬂ\

glic kaynagindan e 2

ayirin. %cf i SO } \3%
Fan I/

O
muhafazasini ]
tutan vidayi % ﬁ -
cikarin ve
muhafazayi
sinirlayicilara
yaslayin.
Kablo
konektorunu
kaydirarak
cikarin ve
baglantisini
kesin.
Muhafazayi
cikarin ve fani
muhafazanin
pimlerine geri
yerlestirin.
Ayni islemleri
tersine dogru
tekrarlayarak
muhafazayi
tekrar monte
edin.
Gulcu yeniden
verin.
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Sarucu ici fanin degistirilmesi

IP54 / UL Tip 12 sinifinda surucunun icinde hava dolasimini
saglamak icin ilave bir fan bulunmaktadir.

Kasa tipleri R1...R4

R1 - R3 (surGcunun tzerinde bulunur) ve R4 (surdcunun énunde
bulunur) kasa tuplerinde dahili muhafaza fanini degistirmek icin:

1. Sdrdcuye gelen enerjiyi kesin. R1...

2. On kapagi cikarin.

3. Faniyerinde tutan muhafazanin S f
kdselerinde kancall tutma 33—
mandali var. Kancalari serbest
birakmak icin dort mandalin
hepsini ortaya dogru bastirin.

4. Mandallar/kancalar serbest
kaldiklarinda, govdeyi
surucuden kaldirmak igin yukari
dogru ¢ekin.

5. Fan kablosunu ¢ikarin.

6. Asagidakilere dikkat ederek
ayni iglemleri tersine dogru
tekrarlayip fani yerlestirin.

« fan hava akisi yukari
dogrudur (fan Uzerindeki oku dikkate alin)
» fan kablo takimi 6ne dogru R4
» disli muhafaza kancalari sag
arka koseye yerlestirilmigtir
+ fan kablosu surucunun
uzerinde, fanin biraz
ilerisinde baglaniyordur.

R5 ve R6 kasa tipleri

R5 veya RG6 tiplerinde surtcu ici fani
degistirmek icin sunlari uygulayin:
1. Sdrdcuye gelen enerjiyi kesin.
2. On kapagi cikarin.

3. Fani digari dogru kaldirin ve
kablolarin baglantisini kesin.

4. Ayni islemleri tersine dogru tekrarlayarak fani monte edin.
5. Yeniden enerji verin.

3AUA000000404
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Kondansatorler

Yenileme

Egder surucu bir yildan uzun bir suire boyunca atil kaldiysa,
surtcunun DC hat kondansatorlerinin yenilenmesi (sifilanmasi)
gerekir. Yenilenmezse, surucu ¢alismaya basladiginda
kondansatorler hasar gorebilir. Dolayisiyla kondansatorlerin
yilda bir yenilenmesi onerilir. Surtcu etiketlerinin Uzerindeki seri
numaralarindan uretim tarihini nasil kontrol edeceginizi
ogrenmek icin 16. sayfaya bakin.

Kondansatorlerin yenilenmesi hakkinda bilgi almak igin bkz.
Guide for Capacitor Reforming in ACS50, ACS55, ACS150,
ACS310, ACS350, ACS355, ACS550, ACH550 ve R1-R4 OINT-
/SINT boards (3AFE68735190 [ingilizce]) (www.abb.com
adresine gidin ve kodu Arama alanina girin).

Degistirme
Surtcunun DC ara devresinde birkag elektrolitik kondansator

kullaniimaktadir. Kondansatorian omru ortam sicakligini
dusurerek uzatilabilir.

Bir kondansator arizasini onceden tahmin etmek mumkun
degildir. Kondansator arizasini genellikle giris besleme sigorta
arizasi veya genel bir hata izler. E§er kondansator arizasindan
supheleniyorsaniz, yerel ABB temsilcinizle baglantiya gecgin. R5
ve R6 kasa tipleri yedeklerini ABB’den bulabilirsiniz. Belirlenmis
ABB yedek parcalari disinda baska parca kullanmayiniz.
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Kontrol paneli

Temizleme

Kontrol panelini temizlemek igin yumusak nemli bir bez kullanin.
Ekran camini gizecek sert temizleyicilerden kaginin.

Pil
Pil kesintileri sirasinda saatin bellek igerisinde ¢aligmaya devam

etmesini saglar.

Pili gikartmak igin, kontrol panelinin arkasindaki pil tutucusunu
déndurmek amaciyla madeni para kullanin. Pili CR2032 tipi ile
degistirin.
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Teknik veriler

Bu bolumun igindekiler
Bu bolum, asagidaki bilgileri icerir:
» degerler (sayfa 395)
« Qiris guc kablosu, sigortalar ve devre kesiciler(sayfa 407)
« giris gucu ve motor baglanti terminalleri (sayfa 408)
« Qiris gucu (sebeke) baglantisi (sayfa 409)
« motor baglantisi (sayfa 470)
« kontrol baglantilar (sayfa 4714)
» donanim agiklamalari (sayfa 415)
« verim (sayfa 418)
« sogutma (sayfa 418)
« boyutlar ve agirliklar (sayfa 420)
« ortam kosullari (sayfa 440)
* malzemeler (sayfa 4417)
» yururlukteki standartlar (sayfa 442)
« gegcerli isaretler (sayfa 442).

Degerler

Asagidaki tablo, tip kodlari kullanilarak ACH500 ayarlanabilir

hizli AC surtcusu igin su nominal degerleri vermektedir:

« 40 °C sicakhkta 400 V ve 200 V suruculer igin IEC degerleri.
Diger sicakliklarda 400 V suruculer icin mevcut akimlar igin
399. sayfadaki tabloya bakin.

» kasa tipi.

Kisaltilmis sutun basliklari Simgeler bolumiunde, 398. sayfada

aciklanmistir.

Teknik veriler 395
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IEC degerleri, 380...480 V suruculer

Tip 40 C sicakhga kadar gegerli Kt?;ia

ACH550-01- | 2N o | Maks. akam

3 fazli besleme gerilimi 380...480 V

02A4-4 2.4 0.75 3.1 R1
03A3-4 3,3 1,1 43 R1
04A1-4 41 15 5.9 R1
05A4-4 5.4 2.2 7.4 R1
06A9-4 6,9 3.0 9,7 R1
08A8-4 8,8 4,0 12,4 R1
012A-4 11,9 55 15,8 R1
015A-4 15,4 7.5 214 R2
023A4 23 11 27,7 R2
031A-4 31 15 41 R3
038A-4 38 18,5 56 R3
045A-4 45 22 68 R3
059A-4 59 30 79 R4
072A4 72 37 106 R4
087A-4 87 45 139 R4
125A-4 125 55 173 R5
157A-4 157 75 223 R6
180A-4 180 90 281 R6
195A-4 205 110 324 R6
D46A-4 246 132 346 R6
290A-4 290 160 441 R6

00467918.xIs C

Imax: 1zin verilen maksimum ¢ikis akimi dakikada 2 saniyedir
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IEC degerleri, 208...240 V suruciuler

Tip 40 C sicakhga kadar gecerli th‘:ia

ACH550-01- IZAN 'fv,\\,, Maks. axlm Inax

3 fazli besleme gerilimi 208...240 V

04A6-2 4,6 0.75 6,3 R1
06A6-2 6,6 1,1 8,3 R1
07A5-2 7,5 1.5 11,9 R1
012A-2 11,8 2,2 13,5 R1
017A-2 16,7 4,0 21,2 R1
024A-2 24,2 55 30,1 R2
031A-2 30,8 7,5 43,6 R2
046A-2 46 11 55 R3
059A-2 59 15 83 R3
075A-2 75 18,5 107 R4
088A-2 88 22 135 R4
114A-2 114 30 158 R4
143A-2 143 37 205 R6
178A-2 178 45 270 R6
221A-2 221 55 320 R6
248A-2 248 75 346 R6

00467918.xls C
Imax: 1zin verilen maksimum ¢ikis akimi dakikada 2 saniyedir
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Simgeler
Tipik degerler:
Nominal deger (%10 asiri yuklenme kapasitesi)

N kesintisiz rms akimi. TUm hiz araligi boyunca, on
dakikada bir, %10'luk agiri yiklenmeye izin vardir.

PN tipik motor gucu. Kilowatt gu¢ nominal degerleri IEC, 4
kutuplu motorlarin gogunda gecerlidir. Beygir gucu
degerleri 4 kutuplu NEMA motorlarinin gogunda
gecerlidir.

INL___ | L
1 dakika 9 dakika 1 dakika

Boyutlandirma

Akim nominal degerleri, bir gerilim araliginda degisik besleme
gerilimi seviyeleri igin aynidir. Tabloda belirtiilen nominal motor
gucune ulasmak icin, suricuntn nominal akimi nominal motor
akimindan yuksek veya ona egit olmasi gerekir.

Cok motorlu sistemlerde, surtucunun ¢ikis akimi, tum motorlarin
giris akimlarinin Olgulen toplamina egit veya bundan buyuk
olmaldir.
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400 V sdrtctler

400 V suruculer (IP21 ve IP54) asagidaki akimlari surekli olarak
(gunde 24 saat, haftada 7 gun ve yilda 365 gun) farkli ortam
sicakliklarinda temin edebilirler. Bu akimlar 1000 m (3300 ft)
yukseklige kadar saglanabilir.

Tip Kt_as_a Pao | s | loo | las | Isp | M2000
ipi
ACH550-01- kw| A | A A A]| A
02A4-4 R1  [075[25 [24 [23 [22 [193
03A3-4 R1 [11 [34 [33 [31 [30 [265
04A1-4 R1 [15 |42 [41 [39 [37 [350
05A4-4 R1 [22 |55 [54 |51 [49 [485
06A9-4 R1 [3 |70 [69 |66 [63 [630
08A8-4 R1T |4 |90 [88 [86 [83 [829
012A-4 R1 |55 [12,1 [11,9 [11,4 [10,9 [10,90
015A-4 R2 |75 [157 [154 [14,9 [14,4 14,40
023A-4 R2 [11 [23,5 (23,0 [22.0 [20,9 [20,87
031A-4 R3 [15 [32 [31 [30 [28 [27,97
038A-4 R3 (18539 [38 [36 [34 [34,12
045A-4 R3 (22 |46 |45 [43 |41 [39,44
059A-4 R4 [30 |60 [59 |56 |53 |53
072A-4 Ra [37 |73 |72 |70 |67 |67
087A-4 R4 |45 |89 [87 |84 [80 |80
125A-4 R5 |55 [128 [125 [119 [113 |98
157A-4 R6 |75 [160 [157 [149 [141 [138
180A-4 R6 |90 [184 [180 [171 [162 [162
195A-4 R6 [110 [208 [205 [195 [185 [203
246A-4 R6 [132 [250 [246 [234 [221 [239
290A-4 R6 [160 [293 [290 [275 [261 [286

00467918.xls C
P4o: 40 °C sicaklikta tipik motor glcu
lyx: xx °C sicaklikta surucu gikig akimi

M2000: ABB M2 motor nominal akimi (Katalog BU/Genel amagl motorlar EN
12-2005)
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200 V sdirtctiler

200 V suruculer igin +40 °C...50 °C (+104 °F...122 °F) sicaklik
araliginda, +40 °C (+104 °F) Uzerindeki her 1 °C (1,8 °F) icin
nominal ¢ikis akimi %1 oraninda azalir. Cikis akimi, nominal
dusus degeri tablosunda verilen akimin dugus faktoru ile
carpilmasiyla hesaplantr.

Ornek: ortam sicakligi 50 °C (+122 °F) oldugunda nominal
dugus degeri faktoru %100 - 1- 10°C = %90 veya 0,90.
Cikis akimi bu durumda 0,90 - /5 olur.

Yiikseklige bagli nominal deger kaybi

Deniz seviyesinin 1000...2000 m (3300...6600 ft) Gzerindeki
yuksekliklerde her 100 m (330 ft) icin deger kayb1 %1'dir.
Kurulum sahasi deniz seviyesinden 2000 m'den (6600 ft) daha
yuksekte ise, lUtfen daha fazla bilgi almak igin yerel ABB
temsilcinizle baglanti kurun.

Tek fazli besleme nominal deder kaybi

208...240 V serisi suruculerde, tek fazli besleme kullanilabilir.
Bu durumda nominal deger kaybi %50°dir.

Anahtarlama frekansi nominal deger kaybi

Anahtarlama frekansi kontroll (bkz. sayfa 240, parametre
2607), stracu dahili sicaklik limitine ulastigi zaman akim yerine
anahtarlama frekansini dugurebilir. Bu fonksiyon fabrika
varsayilan ayari olarak aktiftir.

En kotu durumlarda boyutlandirma igin maksimum nominal
deger kaybi degerleri asagidaki gibidir:

8 kHz anahtarlama frekansi kullaniimigsa, Py ve /5N degerleri
%80 oraninda azaltilir.

12 kHz anahtarlama frekansi kullaniimigsa, Py ve /55 degerleri
%65 oraninda azaltilir.
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Giris (sebeke) besleme kablolari ve sigortalari ve devre
kesiciler

Girig besleme kablosu olarak dort iletkenli bir kablo (U¢ faz ve
toprak/korumali toprak) kullaniimasi énerilir. Ekranlama gerekli
degildir. Kablo ve sigortalari, giris akimina gore boyutlandirin.
Kablo ve sigortalari boyutlandirirken her zaman yerel kurallara
uygun hareket edin.

Girig besleme terminalleri, surtcuinin alt kismindadir. Girig
besleme kablosunun asiri radyasyona maruz kalmasini dnlemek
igin, giris besleme kablosu, suricunun yanlarindan en az 20 cm
(8 in¢) uzaklk kalacak sekilde dosenmelidir. Ekranli kablo
kullaniliyorsa, kablo ekran tellerini genisliginin en fazla bes kati
kadar uzunlukta bukerek bir demet (sa¢ orgusu) haline getirin ve
surtcunun PE terminaline (veya mevcutsa giris filtresinin PE
terminaline) baglayin.

Hat akimi harmonikleri

Higbir ek secenegi olmayan standart ACHS550 suruculer,
harmonik akim acisindan IEC/EN 61000-3-12 sinirlarina
uymaktadir. Bu standart, 120 veya uUzerinde transformator kisa
devre orani ile saglanabilir. Nominal yuk kosullari altindaki
harmonik seviyeleri, talep Uzerine verilebilir.

Sigortalar

Dallandirma devresi korumasi son kullanici tarafindan
saglanmali, NEC ve yerel elektrik kurallarina gore
boyutlandiriimalidir. Sebeke kablolari Uzerindeki kisa devre
korumasi yapan sigortalarla ilgili tavsiyeler asagidaki tablolarda
belirtilmistir.

Teknik veriler 401
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Sigortalar, 380...480 V sdirticiiler

Giris Sebeke sigortalari

ACH550-01- | akimi | |E60269gG | ULsimif T | Bussmann

A A A tipi’
02A4-4 2,4 10 10 JJS-10
03A3-4 3,3
04A1-4 4.1
05A4-4 5,4
06A9-4 6,9
08A8-4 8,8 15 JJS-15
012A-4 11,9 16
015A-4 15,4 20 JJS-20
023A-4 23 25 30 JJS-30
031A-4 31 35 40 JJS-40
038A-4 38 50 50 JJS-50
045A-4 45 60 JJS-60
059A-4 59 63 80 JJS-80
072A-4 72 80 90 JJS-90
087A-4 87 125 125 JJS-125
125A-4 125 160 175 JJS-175
157A-4 157 200 200 JJS-200
180A-4 180 250 250 JJS-250
195A-4 205
246A-4 246 315 350 JJS-350
290A-4 290

00467918.xIs C

1 Ornek
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Sigortalar, 208...240 V sdrdiciiler

Giris Sebeke sigortalari

ACH550-01- | akimi | |E 60269 gG | ULsinif T | Bussmann

A A A tipi’
04A6-2 4.6 10 10 JJS-10
06A6-2 6,6
07A5-2 7,5
012A-2 11,8 16 15 JJS-15
017A-2 16,7 25 25 JJS-25
024A-2 24,2 30 JJS-30
031A-2 30,8 40 40 JJS-40
046A-2 46 63 60 JJS-60
059A-2 59 80 JJS-80
075A-2 75 80 100 JJS-100
088A-2 88 100 110 JJS-110
114A-2 114 125 150 JJS-150
143A-2 143 200 200 JJS-200
178A-2 178 250 250 JJS-250
221A-2 221 315 300 JJS-300
248A-2 248 350 JJS-350

00467918 xIs C

T Ornek

Not: Ultra hizl sigortalarin kullaniimasi onerilir, ancak normal

HRC sigortalari, ABB Tmax kalipli devre kesiciler (MCCB) veya
ABB S200 B/C minyatur devre kesiciler (MCB) de yeterlidir. Bkz.
bolum Devre kesiciler sayfa 404.

Teknik veriler
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Devre kesiciler

Asagidaki tablolarda sigorta yerine kullanilabilecek ABB devre
kesiciler verilmistir (dnerilir). Tip koduna bagli olarak, Tmax
kalipli devre kesiciler (MCCB) veya S200 B/C minyatur devre
kesiciler (MCB) / manuel motor yolvericiler veya her ikisi birden

verilmigtir.
ABB S200 B/C minyatiir devre kesiciler (MCB) ve manuel motor
yolvericiler
Tip Kasa | Giris | Nomin | ABB minyatiir devre kesiciler ve
tipi | akimi |al akim manuel motor yolvericiler
Muhtemel kisa devre akimi
S200M{S200P|S200MS325/MS495
B/C | B/IC |BIC
ACH550-
01- A A kA kA | kKA | kA kA
03A3-4 |R1 3,3 10 10 15 6 15
04A1-4 |R1 4,1 10 10 15 6 15
05A4-4 |R1 54 10 10 15 6 15
06A9-4 |R1 6,9 16 10 15 6 15
08A8-4 |R1 8,8 16 10 15 6 15
012A-4 |R1 11,9 16 10 15 6 15
015A-4 |R2 15,4 20 10 15 6 15
023A-4 |R2 23,0 32 10 15 6
031A-4 |R3 31.0 40 10 15 6 10
038A-4 |R3 38.0 50 10 15 6 10
045A-4 |R3 45,0 63 10 15 6 10
00577998.xls A

404 Teknik veriler



ACH550-01 Kullanim Kilavuzu

ABB Tmax kalip muhafazali devre kesiciler (MCCB)

Tip Kasa | Giris | ABB Tmax kalip muhafazali devre kesici
tipi | akimi Tmax | Tmax | Elektronik | Muhtemel
kasa |degeri| roleli tip kisa devre
akimi
ACHS550-
01- A A A kA
038A-4 |R3 38,0 T2 160 63 50
045A-4 |R3 45,0 T2 160 63 50
059A-4 R4 59.0 T2 160 100 50
072A-4 R4 72,0 T2 160 100 50
087A-4 R4 87,0 T2 160 160 50
125A-4 |R5 125,0 (T2 160 160 65
157A-4 |R6 157,0 (T4 250 250 65
180A-4 |R6 180,0 (T4 250 250 65
195A-4 |R6 205,0 |T4 250 250 65
246A-4 |R6 246,0 |T4 320 320 65
290A-4 |R6 290,0 |T4 320 320 65
00577998 .xIs A
Teknik veriler 405
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ACH550-01 Kullanim Kilavuzu

Giris besleme (sebeke) kablosu

Kablolari yerel guvenlik yonetmeliklerine, uygun girig voltajina
ve surucunun yuk akimina gore boyutlandirin.

Not: Kablonun terminalin boyutu tarafindan tanimlanan
maksimum sinirdan daha az olmasi gerekir. Maksimum kablo
boyutunu Giris glicli kablosu ve motor baglanti terminalleri
bolimu 408 sayfasindaki tabloya gore kontrol edin.

Asagidaki tabloda farkli yuk akimlari i¢in bakir ve aliminyum
kablo tipleri verilmistir. Bu oneriler yalnizca tablonun Ust
kisminda listelenen kosullar igin gecerlidir.

IEC NEC
Asagidakilere dayanarak: Asagidakilere dayanarak:
 EN 60204-1 ve IEC 60364-5-2 » Bakir kablolaricin NEC Tablo
« PVC yalitimi 310-16
- 30 °C (86 °F) ortam sicaklig * 90 °C (194 °F) kablo yalitimi
« 70 °C (158 °F) ylizey sicakhig * 40 oﬁ (104 °F) ortam
» esmerkezli bakir muhafazali kablolar sicariigl o )
. Kablo iskelesi iizerind » oluk ya da kablo icerisindeki
d? 0lIS eke;: L:zegnke ydan );anla ya da toprakl (dogrudan
do§ﬁ(rj1_en ablolar dokuzdan ftazla goémulu) akim tagiyici
eguidir. iletkenler Ugten fazla degildir
» esmerkezli bakir muhafazall
kablolar
Maksi- Bakir Maksi- | Allimin- Maksimum Bakir kablo
mum kablo mum yum yuk akimi boyutu
yuk yuk kablo
akimi mm? akimi mm? A AWG/kcmil
A A
14 3x1,5 61 3x25 22,8 14
20 3x2,5 75 3x35 27,3 12
27 3x4 91 3x50 36,4 10
34 3x6 117 3x70 50,1 8
47 3x10 143 3x95 68,3 6
62 3x16 165 3x120 86,5 4
79 3x25 191 3x150 100 3
98 3x35 218 3x185 118 2
119 3x50 257 3x240 137 1
406 Teknik veriler



ACH550-01 Kullanim Kilavuzu

IEC

NEC

Asagidakilere dayanarak:

« EN 60204-1 ve IEC 60364-5-2

+ PVC yahtimi

« 30 °C (86 °F) ortam sicakligi

« 70 °C (158 °F) ylUzey sicakhgi

» esmerkezli bakir muhafazali kablolar

« kablo iskelesi Uzerinde yan yana
dosenen kablolar dokuzdan fazla
degildir.

Asagidakilere dayanarak:
» Bakir kablolaricin NEC Tablo

310-16

* 90 °C (194 °F) kablo yalitimi
* 40 °C (104 °F) ortam

sicakhgi

+ oluk ya da kablo igerisindeki
ya da toprakli (dogrudan
goémuld) akim tasiyici
iletkenler Ugten fazla degildir

» esmerkezli bakir muhafazali

kablolar
Maksi- Bakir Maksi- | Aliimin- Maksimum Bakir kablo
mum kablo mum yum yuk akimi boyutu
yuk yuk kablo
akimi mm? akimi mm? A AWG/kcmil
A A
153 3x70 274 3X 155 1/0
(3x50)’
186 3x95 285 2X 178 2/0
(3x95)’
215 3x120 205 3/0
249 3x150 237 4/0
284 3x185 264 250 MCM
veya
2x1
330 3x240 291 300 MCM
veya
2x1/0
319 350 MCM
veya
2x2/0

Not: Ana besleme kablosu boyutu, 0,71'lik bir dizeltme faktériine dayanir
(kablo iskelesi Uzerinde en fazla 4 kablo yan yana désenebilir, ortam
sicakligi 30°C (86°F), EN 60204-1 ve IEC 364-5-523). Diger kosullarda,
kablolari yerel guvenlik yonetmeliklerine, uygun giris gerilimine ve
surucunun yuk akimina gore boyutlandirin. Her kosulda, kablo, bu tabloda
belirtilen minimum limit ile terminal boyutuyla tanimlanan maksimum limit
arasinda olmalidir. (Bkz. bolum Girig glicii kablosu ve motor baglanti

terminalleri sayfa 408.)

1Bu kablo tipi kablo pabucu birden fazla kablo ile kullaniimak igin

tasarlanmadigindan kullanilamaz.

Teknik veriler
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ACH550-01 Kullanim Kilavuzu

Giris gucu kablosu ve motor baglanti terminalleri

Asagidaki tabloda giris gucu (sebeke) ve motor kablosu icin (faz
basina) kabul edilen minimum ve maksimum boyutlari ve ayrica
koruyucu topraklama kablolari igin kabul edilen maksimum
boyutlar ve stkma momentleri verilmigtir.

Not: Farkl yuk akimlari igin dnerilen kablo boyutlari igin bkz.
bolum Giris besleme (sebeke) kablosu, sayfa 406.

Kasa u1, vi, w1 Topraklama PE
tipi U2, v2, W2
Minimum Maksimum Sikma Maksimum Sikma
kablo boyu kablo boyu momenti kablo boyu momenti
mm? | AWG | mm? | AWG | N-m | Ibf-ft | mm?| AWG | N-m | Ibf-ft
R1 0.75 |18 10 1.4 |1 10 8 1.4 |1
R2 0.75 |18 10 1.4 |1 10 8 1.4 |1
R3 25 |14 25 25 |1,8 |16 6 1,8 |1,3
R4 6 10 50 1/0 56 |4 25 3 2 1.5
R5 6 10 70 2/0 15 11 70 2/0 15 11
R6  |95" |3/0" |240 [350MCM|[40 (30 |95 |3/0 8 6

1 Bkz. bdlim Kasa tipi R6 icin pabucglar, sayfa 49.

00467918.xIs C
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Giris (sebeke) besleme Baglantisi

Girig besleme (sebeke) baglantisi 6zellikleri

Gerilim (U,4)

230 VAC Uniteler icin 208/220/230/240 VAC 3
fazli (ya da 1 fazli) -%15...+%10
380/400/415/440/460/480 VAC 3 fazli

400 VAC uniteler igin -%15...+%10

Muhtemel Beslemedeki izin verilen maksimum

kisa devre muhtemel kisa devre akimi, suricunun ana

akimi elektrik kablolarinin uygun sigortalar

(IEC 629) tarafindan korunmasi saglandiktan sonra
saniyede 100 kA'dir. ABD: 100 000 AIC

Frekans 48...63 Hz

Dengesizlik | Maks. faz-faz giris geriliminin maks. £%3'U.

Kokten giu¢ | 0,98 (nominal yukte)

faktoru (cos
phiy)

Kablo
sicakhigi
degeri

90 °C (194 °F) minimum nominal deger

Teknik veriler
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Motor baglantisi

Motor baglanti 6zellikleri

Gerilim (U,) |0...U4, 3-fazli simetrik, saha zayiflama
noktasinda Uy ax

Frekans 0...500 Hz

Frekans 0,01 Hz

cozunurligu

Akim Bkz. bolium Degerler sayfa 395.
Alan 10...500 Hz

zayiflatma

noktasi

Anahtarlama | Secilebilenler: 1, 2, 4, 8 veya 12 kHz.
frekansi Asagidaki tabloda, surtcu guctne gore
anahtarlama frekanslarini bulabilirsiniz.

Gug (kW) |1kHz|2 kHz |4 kHz |8 kHz (12 kHz*
0.75...37 X X X X X
45...110 X X X X -
132...160 X X X - -

* yalnizca skaler kontrol modunda 12 kHz

Kablo 90 °C (194 °F) minimum nominal deger
sicakhgi
degeri

Maksimum Bkz. bolum Motor kablosu uzunlugu.
motor kablo
uzunlugu
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Motor kablosu uzunlugu

Asagidaki tablolarda, farkli anahtarlama frekanslarina sahip

400 V suruculeri igin maksimum motor kablo uzunluklari

gosterilmigtir. Tablonun kullanimina iligkin ornekler de verilmigtir.

Maksimum kabl uzunluklari (m), 400 V igin

EMC limitleri Isletim limitleri
IEC/EN 61800-3 IEC/EN 61800-3 Du/dt
ikinci cevre Birinci cevre filtrele-
(kategori C3") (kategori C2%) Temel Unite | riile
Kasa 8/12
tipi |1kHz |4 kHz |8 kHz |1 kHz | 4 kHz | 8 kHz [1/4 kHZ kHz
R1 300 | 300 | 300 | 300 | 300 | 300 100 100 150
R2 300 | 300 | 300 | 300 100 30 200 100 | 250
R3 300 | 300 | 300 | 300 75 75 200 100 | 250
R4 300 | 300 | 300 | 300 75 75 200 100 | 300
R5 100 100 100 100 100 100 | 300 | 150° | 300
R6 | 100 | 100 | 3 100 | 100 | 3 | 300 | 150% | 300
00577999.xls A

1 Bkz. yeni terimler, bolum IEC/EN 61800-3:2004 Tanimlari, sayfa 444.
2 12 kHz anahtarlama frekansi mevcut degildir.

3 Test edilmedi.
Sinus filtreleri kablo uzunluklarini daha da arttirir.

Maksimum kabl uzunluklar (ft), 400 V igin
EMC limitleri Isletim limitleri
IEC/EN 61800-3 IEC/EN 61800-3 Du/dt
ikinci gevre Birinci cevre filtrele-
(kategori c3! ) (kategori c2’ ) Temel Unite | riile
Kasa 8/12
tipi |1kHz |4 kHz |8 kHz | 1 kHz | 4 kHz | 8 kHz (1/4 kHz kHz
R1 980 | 980 | 980 | 980 | 980 | 980 | 330 | 330 | 490
R2 980 | 980 | 980 | 980 | 330 98 660 | 330 | 820
R3 980 | 980 | 980 | 980 | 245 | 245 | 660 | 330 | 820
R4 980 | 980 | 980 | 980 | 245 | 245 | 660 | 330 | 980
R5 330 | 330 | 330 | 330 | 330 | 330 | 980 | 4902 | 980
R6 | 330 [ 330 | 3 | 330 | 330 | 3 | 980 | 490 | 980
00577999.xls A

1 Bkz. yeni terimler, bolim /IEC/EN 61800-3:2004 Tanimlari, sayfa 444.
2 12 kHz anahtarlama frekansi mevcut degildir.

3 Test edilmedi.
Sinus filtreleri kablo uzunluklarini daha da arttirir.

"Calisma limitleri" basliginin altindaki "Temel birim" sutunlari,
temel surucu biriminin, surucu ozellikleri dahilinde, baska
herhangi bir secenek eklenmeksizin sorunsuz calisacagi kablo

Teknik veriler 411

10



/N

ACH550-01 Kullanim Kilavuzu

uzunluklarini gosterir. "du/dt filtreli" sUtunu, harici bir du/dt filtresi
eklendigindeki kablo uzunluklarini gosterir.

“‘EMC limitleri” bashginin altindaki sutunlar, birimlerin EMC
emisyonlari testine tabi tutuldugu maksimum kablo uzunluklarini
gosterir. Fabrika, bu kablo uzunluklarinin EMC standardi
gereksinimlerini kargilayacagini garanti eder.

Eger harici sinUs filtreleri eklenirse, daha uzun kablolar
kullanilabilir. Sinus filtreleri varken, sinirlayici faktorler, kablodaki
gerilimin muhendislikte dikkate alinmasi gereken dugusu ve
EMC limitleridir (gecerli oldugu durumlarda).

Fabrikasyon anahtarlama frekansi 4 kHz'tir.

Cok motorlu sistemlerde, tim motor kablosu uzunluklarinin
hesaplanan toplami, yukaridaki tablolarda verilen maksimum
motor kablosu uzunlugunu gecmemelidir.

UYARI! Yukaridaki tabloda belirtilenden daha uzun motor
kablosunun kullanilmasi surucude kalici hasara neden olabilir.

Tablonun kullanimina iligkin érnekler

Gereksinimler Kontrol ve sonuglar

R1 kasa tipi, R1 ve 8 kHz i¢in calisma limitlerini kontrol

8 kHz fsw, edin -> 150 m'lik bir kablo icin bir du/dt filtresi
Kategori C2, gereklidir.

150 m kablo

EMC limitlerini kontrol edin -> C2
Kategorisinin gereksinimleri 150 m'lik bir
kabloyla karsilanir.

R3 kasa tipi, R3 ve 4 kHz i¢in calisma limitlerini kontrol

4 kHz fsw, C3 | edin -> 300 m'lik bir kablo bir du/dt filtresiyle
Kategorisi, birlikte bile olsa, kullanilamaz. Bir sinus
300 m kablo, filtresi kullaniimali ve kurulumda voltaj
dususu dikkate alinmali.

EMC limitlerini kontrol edin -> C3
Kategorisinin gereksinimleri 300 m'lik bir
kabloyla karsilanir.

412
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Gereksinimler Kontrol ve sonuglar

RS kasa tipi, RS ve 8 kHz igin ¢aligma limitlerini kontrol
8 kHz fsw, edin -> 150 m'lik bir kablo i¢in temel birim
Kategori C3, yeterlidir.

150 m kablo

EMC limitlerini kontrol edin -> C3
Kategorisinin gereksinimleri 300 m'lik bir
kabloyla karsilanamaz. Bu kurulum
konfiglrasyonu mumkun degildir. Durumun
ustesinden gelmek icin bir EMC plani onerilir.

R6 kasa tipi, R6 ve 4 kHz i¢in ¢aligma limitlerini kontrol
4 kHz fsw, edin -=> 150 m'lik bir kablo i¢in temel birim
EMC limitleri yeterlidir.

%ggerw faeggdlr’ Hicbir EMC gereksinimi olmadigindan, EMC

limitlerinin kontrol edilmesine gerek yoktur.

00577999.xIs A

Motor termik koruma

Duzenlemelere gore motor termik asiri yuke karsi korunmali ve
asiri yuk algilandiginda akim kesilmelidir. Strtcude, motoru
koruyan ve gerektiginde akimi kesen bir termik koruma
fonksiyonu bulunmaktadir. Surtict parametre degerine (bkz.
parametre 3501 SENSOR TIP) bagli olarak fonksiyon,
hesaplanmis bir sicaklik degeri (motor termik modeline bagl
olarak, bkz. parametreler 3005 MOTOR TERM KORU ... 3009
KIRILMA NOK FREK) veya motor sicaklik sensorleri tarafindan
verilen bir gercek sicaklik gostergesini (bkz. Grup 35: MOTOR
ISI OLCUMU) izler. Kullanici, termik modeli ek motor ve yiik
verileri ile besleyerek daha ayrintili ayarlayabilir.

En yaygin sicaklik sensorleri:

« |EC180...225 motor boyutlari: termik anahtar (6r. Klixon)

« [EC200...250 ve daha buyuk motor boyutlari: PTC veya
PT100.
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Kontrol baglantilan

Kontrol baglantisi 6zellikleri
Analog Bkz. bolum Donanim agiklamalari sayfa 415.
girigler ve
cikislar
Dijital girisler | Bolum Donanim acgiklamalari, 415. sayfadaki
tablonun altindaki dipnota bakiniz.
Roleler (dijital | <+ Maks. kontak gerilimi: 30 V DC, 250 V AC
cikiglar) + Maks. kontak akimi/gici: 6 A, 30 V DC; 1500
VA, 250 VAC
* Maks. surekli akim: 2 A rms (cos phi = 1),
1 A rms (cos phi =0,4)
* Minimum akim:10 mA, 12V DC
+ Kontak malzemesi: Gumus-nikel (AgN)
* Roale dijital ¢ikislari arasindaki izolasyon, test
gerilimi: 2,5 kV ms, 1 dakika.
Terminal Asagiya bakiniz.
boyutlan
Kablo Bkz. bolum Kontrol kablolari sayfa 32.
ozellikleri
Kontrol terminalleri
Kasa tipi 7 .
Maks. kablo boyutu Sikma momenti
mm? AWG N-m Ibf-ft
R1...R6 1.5 16 0.4 0.3
T Som kablolar icin degerler 00467918.xls C

Telli kablolar igin maksimum boyut 1 mm? seklindedir.

414
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Donanim ac¢iklamalari

X1

Donanim agiklamalari

1 | SCR

Sinyal kablosu ekraninin terminali (dahili olarak sasi
toprak hattina baglanir)

2 | A

Analog giris kanal 1, programlanabilir. Hazir
deger© = frekans referansi. Cozunurluk %0,1, dogruluk *
%1

iki farkli DIP anahtar tipi kullanilabilir.

J1: Al1 KAPALLI: 0...10V(Ri = 312 kohm)
2P| =D C |8

J1: Al1 ACIK: 0...20 mA (R; = 100 ohm)
HEL I DN

AGND

Analog 1/O
w

Analog giris devresi ortak ucu (dahili olarak sasi toprak
hattina 1 Mohm Uzerinden baglanir).

4 | +10V

Analog giris potansiyometresi (1...10 kohm) igin
10 V/10 mA referans gerilimi ¢ikisi, dogruluk £ %?2.

5 |[AI2

Analog giris kanali 2, programlanabilir. Hazir
deger = Gergek sinyal 1 (PID1 geri besleme).
C6zunurlik %0,1, dogruluk £ %1

iki farkli DIP anahtar tipi kullanilabilir.

J1: Al2 KAPALLI: 0...10 V (R; = 312 kohm)
EF IR

J1: AI2 ACIK: 0...20 mA (R = 100 ohm)
HELSRIDX:

6 |AGND

4
Analog girig devresi ortak ucu (dahili olarak sasi toprak
hattina 1 Mohm uzerinden baglanir).

7 | AO1

Analog cikis, programlanabilir. Hazir deger2 = frekans.
0...20 mA (yuk < 500 ohm). Hassasiyet £%3

8 |AO2

Analog ¢ikis, programlanabilir. Hazir deger2 = akim.
0...20 mA (yuk < 500 ohm). Hassasiyet +%3

9 | AGND

Analog girig devresi ortak ucu (dahili olarak sasi toprak
hattina 1 Mohm Uzerinden baglanir).

Teknik veriler

415

10



ACH550-01 Kullanim Kilavuzu

X1 Donanim agiklamalari
10 | +24V | Yardimci gerilim ¢ikisi 24 V DC / 250 mA (GND igin
referans gerilimi). Kisa devre korumali
11 | GND Yardimci gerilim ortak ¢ikigi (kayan olarak dahili sekilde
baglanir).
12 | DCOM | Dijital giris ortak ucu. Bir dijital girigi etkinlestirmek icin, o
- giris ve DCOM arasinda >+10 V (veya <-10 V) olmahdir.
L 24 V gerilim, ACH550’den (X1-10)'dan veya ayni
:g polaritede harici bir 12...24 V kaynag! ile saglanabilir.
% 13 | D1 Dijital giris 1, programlanabilir Hazir deg”]er2 = start/stop.
E‘ 14 | DI2 Dijitalgirig 2, programlanabilir. Hazir
deger< = kullaniimiyor.
15 | DI3 Dijital giris 3, programlanabilir. Hazir deger2 = sabit hiz 1
(parametre 1202).
16 | DI4 Dijital giris 4, programlanabilir. Hazir deger2 = Start izni 1
(parametre 1608).
17 | DI5S Dij giris 5, programlanabilir. Hazir decjer2 = kullanilmiyor.
18 | DI6 Dijitalgirig 6, programlanabilir. Hazir
deger< = kullaniimiyor.
19 | RO1C Role %Ikl§l 1, programlanabilir Hazir
deger” = Hazir
20 | RO1A
- \_| | Maksimum: 250 VAC /30 V DC, 2 A
21 |RO1B Minimum: 500 mW (12 V, 10 mA)
S |22 |RO2C Role %Ikl§l 2, programlanabilir Hazir
o deger© = Hazir
¥ |23 | RO2A
F3 | | Maksimum: 250 VAC /30 V DC, 2 A
o 24 |RO2B | Minimum: 500 mW (12 V, 10 mA)
@ |25 | RO3C Role cikigl 32 programlanabilir
26 |RO3A | HaZ|r.deger = Hata (-1).
Maksimum: 250 VAC /30 V DC, 2 A
27 |RO3B | Minimum: 500 mW (12 V, 10 mA)

1 Dijital giris empedansi 1,5 kohm. Dijital girigler icin maksimum
gerilim 30 V.

2 Varsayilan degerler kullanilan makroya baglidir. Belirtilen degerler
varsayilan makro i¢indir. Bkz. Uygulama makrolari ve kablo
baglantilari bolumu.

Not: 3, 6 ve 9 numarali terminaller, ayni potansiyeldedir.
416 Teknik veriler
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Not: Guvenlik nedeniyle, ACH50 besleme gerilimi kesildiginde

surucu hata rolesi bir “hata” sinyali gonderir.

Terminallere bagli harici devrelerin de gereksinimleri kargilamasi

ve 2000 m'nin (6562 ft) altinda olmasi durumunda, kontrol

kartinin ve karta eklenebilen istege baglh modullerin Gstundeki
terminaller, EN 50178'te belirtilen Koruyucu Asiri Dasuk Gerilim

(PELV) gereksinimlerini karsilar.

Dijital giris terminallerini, ya bir PNP ya da NPN
konfigurasyonunda baglayabilirsiniz.

PNP baglanti (kaynak)

Harici gug kaynagi kullanma ile ilgili olarak asagidaki sekillere

bakin.

PNP baglanti (kaynak)

0VvVDC
+12/24 V DC &

X1
10|+24V
|:11 GND
12| DCOM
———13|DI1
———14|DI2
— —15|DI3
— —16|Dl4
— —17|DI5
——18|DI6

X1

10|+24V

11 |GND

12|DCOM
———13|DI1
———14|DI2
——15|DI3
——16 |DI4
— ——17 |DI5
——18|DI6

NPN baglanti

X1

10 [+24V

I 11 |GND

L12 DCOM
——113[DI1
-~ 114|DI2
—"—15|DI3
——16|Dl4
—"—17|DI5
—"—18|DI6

NPN baglanti (sogutma blogu)

X1
10 [+24V
+12/24 V DCe— 112 Sggm
OVDC® =311
____[14|DI2
.~ _[15/DI3
-~ [M6|DI4
-~ [17|DI5
—"—118[DI6

Teknik veriler
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ACH550-01 Kullanim Kilavuzu

Haberlesme

28...32 numarall terminaller RS485 haberlesmesi igin kullanilir.
Ekranli kablo kullanin.

X1 | Tanimlama Donanim agiklamalari

28 | SCR Ekrani Baglanti semasi ve ek bilgiler igin bkz. bolum Dahili
— fieldbus (EFB), sayfa 142.
29 | B + Pozitif

30 | A - Negatif
31 | AGND
32 | SCR Ekrani

Verim
Nominal gug seviyesinde yaklasik %98.

Kayiplar, sogutma verileri ve gurultu

Sogutma spesifikasyonlari

Metot Dabhili fan, asagidan yukariya
akig yonu.

Birim gevresindeki « Unitenin Gzerinde ve altinda
serbest alan 200 mm (8 in)

« Unitenin her bir yani boyunca
0 mm (0 in)
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Hava akisi, 380...480 V siirticliler

Asagidaki tablo, Ortam kosullari bolumunde listelenen (sayfa
440) tim ortam kosullarinda tam yUk altindaki 380...480 V

suruculer icin sogutma havasi akig verilerini listeler.

Surucu Is1 yayilhimi Hava akisi Gurualtu
ACH550-01- | \ocatipi | w | BTY | ™7 leaionl aB
saat saat
02A4-4 R1 30 101 44 26 52
03A3-4 R1 40 137 44 26 52
04A1-4 R1 52 178 44 26 52
05A4-4 R1 73 249 44 26 52
06A9-4 R1 97 331 44 26 52
08A8-4 R1 127 434 44 26 52
012A-4 R1 172 587 44 26 52
015A-4 R2 232 792 88 52 66
023A-4 R2 337 1151 88 52 66
031A-4 R3 457 1561 134 79 67
038A-4 R3 562 1919 134 79 67
045A-4 R3 667 2278 134 79 67
059A-4 R4 907 3098 | 280 165 75
072A-4 R4 1120 3825 | 280 165 75
087A-4 R4 1440 |4918 |280 165 75
125A-4 R5 1940 |6625 |350 205 75
157A-4 R6 2310 | 7889 |405 238 77
180A-4 R6 2810 [9597 | 405 238 77
195A-4 R6 3050 10416 | 405 238 77
246A-4 R6 3260 11133 | 405 238 77
290A-4 R6 3850 13125 | 405 238 77

00467918.xIs C

Teknik veriler
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Hava debisi, 208...240V sdlrticliler

Asagidaki tablo, Ortam kosullari bolumunde listelenen (sayfa
440) tum ortam kosullarinda tam yUk altindaki 208...240 V

suruculer icin sogutma havasi akig verilerini listeler.

Surucu Is1 yayilhimi Hava akisgi Gurultu
ACH550-01- | \ocatipi | w | BTY | M7 sl aB
saat saat
04A6-2 R1 55 189 44 26 52
06A6-2 R1 73 249 44 26 52
07A5-2 R1 81 276 44 26 52
012A-2 R1 118 404 44 26 52
017A-2 R1 161 551 44 26 52
024A-2 R2 227 776 88 52 66
031A-2 R2 285 973 88 52 66
046A-2 R3 420 1434 134 79 67
059A-2 R3 536 1829 | 134 79 67
075A-2 R4 671 2290 | 280 165 75
088A-2 R4 786 2685 | 280 165 75
114A-2 R4 1014 | 3463 | 280 165 75
143A-2 R6 1268 | 4431 405 238 77
178A-2 R6 1575 | 5379 | 405 238 77
221A-2 R6 1952 | 6666 |405 238 77
248A-2 R6 2189 | 7474 | 405 238 77

Boyutlar ve agirliklar

00467918.xIs C

ACHS550 igin boyutlar ve agirlik, kasa tipine ve muhafaza turtine
baglidir. Kasa tipinden emin degilseniz, ilk olarak surtcu
etiketleri Uzerindeki “Tip” kodunu bulunuz. Daha sonra kasa
tipini belirlemek i¢in bu tip kodunu bolum Degerler, sayfa 395
icinde arayin.
426...438 arasindaki sayfalar, her koruma derecesi igin, farkl
kasa tiplerinin boyutlu ¢izimlerini gostermektedir. ACH550
suruculerinin boyut gizimlerinin tamami, HVAC Info Guide

(3AFE68338743 [ingilizce]) icinde bulunabilir.

420
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Montaj boyutlari

ARG

Bkz. detay A —8) 8 58

d

Bkz. detay B /W L ° q
, ° Detay A Detay B xo032

IP54 / UL Tip 12 ve IP21 / UL Tip 1 + Her bir kasa tipi i¢in boyutlar

R1 R2 R3 R4 R5 R6
Ref.

mm | ing |mm | in¢ [mm | in¢g |mm | in¢ | mm | in¢ | mm | ing

W1*198,0( 3,9 |98,0| 3,9 | 160 | 6,3 | 160 | 6,3 | 238 | 9,4 | 263 | 10,4

w2t| - | - | - | - [980]39]980[39] - | - | - | -

H1* | 318 |12,5| 418 | 16,4 | 473 | 18,6 | 578 | 22,8 | 588 | 23,2 | 675 | 26,6

55102 |55(02]|65|025|6,5(0,25|6,5 |025]| 9,0 |0,35

10.0{ 04 (10,0| 0,4 |13,0| 0,5 [13,0| 0,5 |14,0|0,55|18,0 (0,71

5502|5502 |80(03|80|03|85(03|85]|0,3

Q|0 | T | o

55|02 |55(02]|65|025|6,5(025|6,5|025]| 9,0 |0,35

* Merkezler arasi boyut
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Agirliklar ve montaj vidalari

Kasa Montaj Montaj
Kasa acirhién Kasa agirhgi vidalari vidalar
tipi gkgg Ib Metrik ingiliz
IP21/IP54 olcii olcii
IP21/1P54 birimleri | birimleri
R1 65/8 14 /18 M5 #10
R2 9.0/ 11 20/ 24 M5 #10
R3 16 /17 35/375 |M5 #10
R4 24 | 26 53 /57 M5 #10
R5 34 / 42 75/93 M6 1/4 ing
R6 69'/86% | 15211/19022 | M8 5/16 ing

T ACH550-01-221A-2, IP21: 70 kg / 154 Ib
ACH550-01-246A-4, IP21: 70 kg / 154 Ib
ACH550-01-248A-2, IP21: 80 kg / 176 Ib
ACH550-01-290A-4, IP21: 80 kg / 176 Ib

2 ACH550-01-246A-4, IP54: 80 kg / 176 Ib
ACH550-01-290A-4, I1P54: 90 kg / 198 Ib

422
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Kontrol paneli (operator tus takimi) boyutlari ve

montaji

Asagidaki tabloda, kontrol panelinin genel boyutlari
gOsterilmektedir.

mm ing

Yuksekl | 100 3,9

Geniglik | 70 2,8

Derinlik 20 0,8
IP54 panel montaj kiti

Paneli IP54 koruma sinifini saglamak Uzere bir pano kapisina

monte etmek i¢in, panel montaj segenek kitini (opsiyonel)
kullanin. Bu kitte bir adet 3 m uzatma kablosu, bir conta, bir
montaj sablonu ve montaj vidalari bulunur. Asagidaki sekil,
kontrol panelinin contayla nasil monte edilecegini

gOstermektedir.

Mounting screws

Extension cable

Flat mounting wall

Teknik veriler
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IP66 panel uzatma kablosu Kkiti

Paneli IP66 koruma sinifini saglamak Uzere bir pano kapisina
monte etmek i¢in, panel uzatma kablosu kitini (opsiyonel)
kullanin. Bu kitte bir adet 3 m uzatma kablosu, kapak, montaj
sablonu, yiv pargalari ve montaj vidalari bulunur. Asagidaki
sekilde kontrol panelinin kapak ile nasil monte edilecegini
gOstermektedir.

<::> Mounting screws (4 pcs.)
\ \
<::> Extension cable

IP66 cap @‘

| \
Thread inserts 7
Pane | _.=)

[o.égew

(30,6)
[1.2057)

(10,5)
([2.7761)

[?’
|

\
i
\
i
i
| ‘
\
i
i
i

50 g - ‘

[2.000]

Flat mounting wal

Not: IP66 panel uzatma kiti, dig ortamda montaj igin
tasarlanmamigtir. Daha fazla bilgi igin yerel ABB temsilcinize
basvurun.
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OPMP-01 Pano panel montaj kiti

Paneli IP54 / UL Tipi 12 derece koruma sinifini saglamak uzere
bir pano kapisina monte etmek icin, pano paneli montaj segcenek
kitini (opsiyonel) kullanin. Bu kitte bir adet 3 m uzatma kablosu,
montaj sablonu, panel platformu (ara parcga ve Uzerine takili iki
conta), paslanmaz gelik sikistirma braketi, contalar (operator
paneli icin) ve montaj vidalari bulunur. Asagidaki sekilde kontrol
panelinin panel montaj platformuna nasil takilacagi
gOsterilmigtir.

Teknik veriler 425
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ACHS550-01 Kullanim Kilavuzu
Kasa tipi R1 (IP54 / UL Tip 12)

P2 Ze8.2
L8/1 1.117

i

222 234
(8,741 [2.21]

18137

461
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ACHS550-01 Kullanim Kilavuzu
Kasa tipi R2 (IP54 / UL Tip 12)

Zzee,e Ze8.e
L8 /] (1.11]
C) Z34,9
1.3/7]

cee 246
[(8.74] [(9.69]

o6l
[(22.09]
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ACHS550-01 Kullanim Kilavuzu
Kasa tipi R3 (IP54 / UL Tip 12)

PP ,2 244
LS/ 1.7 3]
50,4 — )
[1.99] {)<§%§gy"j
] ]
267 254
10,517 10,000
%
i
i]
e
N
I
B
) L
® D
- =L —
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Kasa tipi R4 (IP54 / UL Tip 12)

zee,e
L8/]

s 44
50,4 ry N OO B S

[1.98] Q

c6/

[29.97]

760

H

> |

285

1122
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ACHS550-01 Kullanim Kilavuzu
Kasa tipi R5 (IP54 / UL Tip 12)

28 58
(1] (el

P

T.\
T
J

[} ® 308,95
[12]
369
[14.52]
——— 1 N
[ L
o o) q
NS
S
o o
| i
o (-]
L
=
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Kasa tipi R6 (IP54 / UL Tip 12)

o8 69
I3 [3]

oo | °\
006\

410
[16.12]

422,35
[17]

[0

924
[36.361]
700
[27.56]

B ITTTTTITTIIIT1]]

5:_\ﬁ
e N,
] C—
~
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ACHS550-01 Kullanim Kilavuzu
Tip ACH550-01-290A-4, kasa tipi R6 (IP54)

78

[3,5]

~
g od
bt

O

lr/Lu‘fri)\\l

423
(171

700
[27,56]

1119

[44]

[11,8] 54
2,11
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Kasa tipi R1 (IP21 / UL Tip 1)

928,2 [1.11

@ 035 [1.38]

125 [4.92] 212 [8.33]

369 [14.53]
330 [12.99]

W
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Kasa tipi R2 (IP21 / UL Tip 1)

328,2 [1,11

125 [4.92]

469 [18.47]

1

[0.88]

[1.38]

ACH550-01 Kullanim Kilavuzu

222 [8.74]

430 [16.93]
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Kasa tipi R3 (IP21 / UL Tip 1)

$22,2 U)88}«\\\\
i
@

583 [22.96]

B |

1 |

p44 [1.73]
350 [1.98]
231 [9.10]
AT
=R
=] =
o — |
o —
C Ee %
% = |
e }
|
R
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p44 [1.73

ACH550-01 Kullanim Kilavuzu

Kasa tipi R4 (IP21 / UL Tip 1)

22,2 [0.88]

350 [1.98]

689 [27.12]

203 [7.99] 262 [10.30]
ﬁ)@ Eg 1 D“ﬂ;ﬂ"ﬂi ‘\Qﬁi
I [E=
2 =—

= ||
"0 — }
N, =
& == %
(o) = }
@) e
. = |
= |
—e |l
|
/N
Y T
RO,
{© |
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Kasa tipi R5 (IP21 / UL Tip 1)

90000000
00000000

000000000000000

265 | 286
[10.43] [11.24]

[23.70]

602

736
[28.97]

B |
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Kasa tipi R6 (IP21 / UL Tip 1)

@15
[2.42]

[89]

888
[34.98]

ACH550-01 Kullanim Kilavuzu

399,6
[16]

700
[28]
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Tip ACH550-01-221A-2, ACH550-01-246A-4, ACH550-01-
248A-2 ve ACH550-01-290A-4, kasa tipi R6 (IP21 / UL Tip 1)

[2,71

400 [15,8]

700 [27,6]

979 [38.3]
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Ortam kosullari

ACH550-01 Kullanim Kilavuzu

Asagidaki tablo ACH550'nin ¢evresel gereksinimlerini listeler.

Cevresel ortam gereksinimleri

Kurulum sahasi

Koruyucu paket igerisinde
depolama ve tasima

Yiikseklik

0...1000 m (0...3.300 ft)

+ 1000...2000 m
(3.300...6.600 ft) ise Py ve
Ion degerleri 1000 m'nin
uzerindeki her 100 metre
icin %1 duser (3.300 ft
Uzerinde 300 ft)

* 2000...4000 m

(6.600...13.200 ft):

Yerel ABB temsilcinizle

baglantiya gecin.

Ortam sicakhgi

* Donma olmamalidir

* 400 V suracdller:
399. sayfadaki tablodan -
15...50 °C (5...122 °F)
sicakliklari arasinda gegerli
olan akim degerlerini
gorebilirsiniz.

« 200 V suracduler:
-15...40 °C (5...104 °F),
maks. Py ve Iy degerleri
%90'a duserse 50 °C
(122 °F)

-40...70 °C (-40...158 °F)

Bagil nem

% 5...95, yogusmasiz

Kirlilik duizeyleri
(IEC 60721-3-3)

* lletken toz olmamalidir

* ACH550 muhafaza sinifina
uygun temiz hava
kosullarinda kurulmahdir.

* Sogutma havasinin temiz,
korozif materyallerden ve
elektrik acisindan iletken
tozlardan arinmis olmasi
gerekir.

* Kimyasal gazlar: 3C2 Sinifi

» Kati pargalar: 3S2 Sinifi.

Depolama

3

3

lletken toz olmamalidir
Kimyasal gazlar: Sinif 1C2
Kati pargalar: 1S2 Sinifi

Nakliye

lletken toz olmamahdir
Kimyasal gazlar: 2C2
Kati parcalar: 2S2

Sinuizoidal titregim
(IEC 60068-2-6)

* Mekanik kosullar: Sinif 3M4
(IEC60721-3-3)

* 2,9Hz 3,0 mm (0.12ing)

+ 9...200 Hz 10 m/sn?
(33 ft/sn2)

ISTA 1A ve 1B ozelliklerine
uygundur.

Sok (IEC 68-2-29)

Kullanilamaz

Maks.100 m/sn? (330 ft/sn?),
11 ms

Serbest diisme

Kullanilamaz

76 cm (30 ing), gergeve tipi R1
61 cm (24 ing), cergeve tipi R2
46 cm (18 ing), cergeve tipi R3
31 cm (12 ing), ¢cergeve tipi R4
25 cm (10 ing), cergeve tipi R5
15 cm (6 ing), gergeve tipi R6

440
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Malzemeler
Malzeme spesifikasyonlari
Sdurucu « PC/ABS 2,5 mm, renk NCS 1502-Y veya NCS 7000-
muhafaza N
Sl » Sicak batirmali ¢inko kaplamali 1,5...2 mm ¢elik
levha, kaplama kalinligi 20 mikrometre. Yuzey
boyanirsa, kaplamanin (ginko ve boya) toplam
kalinligi 80...100 mikrometredir.
* Dokme aliminyum AISI
+ Haddeden ¢ekilmis aluminyum AlSi
Ambalaj | Oluklu pano (surucu ve opsiyon modulleri)
genigletilmis polistiren. Paketin plastik kaplamasi:
PE-LD, PP bantlar ya da celik.
Elden Surucu enerji ve dogal kaynaklarin korunmasi igin
Cikarma | yeniden donlUsumu yapilmasi gereken ham

maddeler icermektedir. Paket materyalleri cevreye
uyumlu ve donusturulebilir 6zelliktedir. Tum metal
parcalar donusturulebilir. Plastik parcalar ya
donusturulebilir, ya da kontrolll sartlar altinda
yerel yonetmelikler uyarinca yakilabilir.
Donusturalebilir parcalarin gogu donusturulebilir
isaretiyle isaretlenmigtir.

Donusturme yapmak mumkun degilse, elektrolitik
kondansatorler ve basili devre panolari hari¢ tim
parcalar toprakla doldurulabilir. Strtici RoHS
isareti tagimiyorsa, DC kondansatorler, AB’de
tehlikeli atik olarak siniflandirilacak kursun iceren
elektrolit ve basili devre panolar igcermektedir.
Yerel kanunlara uygun olarak ¢ikartiimali ve
kullaniimalidir.

Cevresel hususlarda daha fazla bilgi ve daha
detayl donusturme talimatlari igin lUtfen yerel
ABB temsilcinizle baglantiya gegin.

Teknik veriler
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ACH550-01 Kullanim Kilavuzu

Yururlukteki standartlar

Surucunun standartlarla uyumu tip tanimlama etiketindeki
standart "isaretleri" ile belirlenir. Asagidaki standartlar surtcu

icin gecerlidir:

Yururlukteki standartlar

EN 50178:1997

Eneriji tesisatlarinda kullanilan elektronik
donanim.

IEC/EN 60204-
1:2005

Makine guvenligi. Makinelerin elektrik
techizatlari. Bolum 1: Genel
gereksinimler. Uygunluk gerektiren
kosullar: Makinenin son montajcisi
asagidakilerin kurulumundan
sorumludur:

* Acil stop cihazi

* Besleme kesme cihazi.

IEC/EN
60529:1989 +
A1:1999 +A2:2013

Muhafazalar tarafindan saglanan
koruma derecesi (IP kodu)

IEC 60664-1:2002

Dusuk gerilim sistemlerinin icindeki
techizat icin yalitim koordinasyonu.
Birinci Kisim: Temel bilgiler,
gereksinimler ve testler

IEC/EN 61000-3-
12:2011

Genel dusuk gerilim sistemlerine bagl
ekipmanlar tarafindan uretilen harmonik
akimlari sinirlayan EMC standardi

IEC/EN 61800-5-
1:2007

Ayarlanabilir hizli elektrikli gt surtcu
sistemleri. Bolum 3: EMC gereksinimleri
ve Ozel test yontemleri

IEC/EN 61800-
3:2004 +A1:2012

Ayarlanabilir hizl elektrikli gu¢ surucu
sistemleri. Kisim 5-1: Guvenlik
gereksinimleri. Elektrik, termik ve enerji

UL 508C Guvenlik, Gug¢ Donusum Techizati igin
UL Standardi, dguncu baski
isaretler
CE isareti

Surucunun Avrupa Dusuk Gerilim, EMC ve RoHS
C 6 Direktifleri hukimlerine uygun oldugunu belirtmek
amaciyla surtucude CE igareti bulunmaktadir.
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Avrupa Dustik Gerilim Direktifi ile Uyumluluk

Avrupa Dusuk Gerilim Direktifine uygunluk IEC/EN 60204-
1:2005 ve EN 50178:1997 standartlarina gore tasdik edilmigtir.

Avrupa EMC Direktifi ile Uyumluluk

EMC Yonergesinde, Avrupa Birliginde kullanilan elektrik
ekipmanlarinin bagisiklik ve emisyonlari ile ilgili kogullar yer
almaktadir. EMC Urun standardi IEC/EN 61800-3 (2004),
suruculer icin belirtilen gereksinimleri karsilamaktadir.

IEC/EN 61800-3:2004 +A1:2012 ile Uyumluluk
Bkz. sayfa 445.

C-Tick isareti

ACH550 C-Tick isaretine sahiptir. C-Tick isareti
0 Avustralya ve Yeni Zelanda'da gerekmektedir.

Surtcude bir C-Tick isareti bulundugunda bu isaret, ilgili
standartla (IEC 61800-3:2004 uyumlu oldugunu belirtir —
Ayarlanabilir hizli elektrikli gu¢ surucusu sistemleri — Bolum 3:
Ozel test yontemlerini iceren EMC Uriin standardi), Trans-
Tasman Elektromanyetik Uyumluluk Semasi tarafindan Zorunlu
Kilinmistir.

Trans-Tasman Elektromanyetik Uyumluluk Semasi (EMCS),
Avustralya lletisim Dairesi (ACA) ve Yeni Zelanda Ekonomik
Gelisim Bakanliginin (NZMED) Radyo Spektrum Yonetim Grubu
(RSM) tarafindan Kasim 2001'de yururluge konulmustur. Bu
semanin amaci, elektrikli/elektronik trtnlerden kaynaklanan
emisyonlar i¢in teknik sinirlar belirleyerek radyo frekansi
spektrumunu korumaktir.

IEC/EN 61800-3:2004 ile Uyumluluk
Bkz. sayfa 445.

UL isareti

ACH550, 100.000 rms simetrik amper, maksimum
GUS 600 V altinda kapasite saglayan bir devrede kullanim
LISTED  jgin uygundur. ACH550, UL 508C gereksinimlerine
uyum gosteren bir elektronik motor koruma 6zelligine sahiptir.
Bu Ozellik secildiginde ve duzgun sekilde ayarlandiginda,
surucuye birden fazla motor baglanmadigi ya da yurarltkteki
guvenlik yonetmelikleri tarafindan ilave koruma gerekmedigi
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takdirde ilave asiri yukleme korumasi gerekli degildir. Bkz. 3005
(MOT TERM KORU) ve 3006 (MOT TERM ZAMAN) parametreleri.

Suruculerin kontrollU bir ortamda kullaniimasi gerekmektedir.
Ozel sinirlar icin bkz. bélim Ortam kosullari sayfa 440.

Not: Kablo kanali kutusu olmayan ve/veya IP21 / UL Tip 1
suruculerinin kapagi veya IP54 / UL Type 12 suruculerinin kablo
kanali plakasi ve/veya Ust kapagi bulunmayan acik tip
muhafazalar icin, surdcu Ulusal Elektrik Yasasina ve yerel
elektrik yasalarina uygun sekilde bir muhafaza igine monte
edilmelidir.

EAC isareti

Surtcunun EAC sertifikasi vardir. EAC isareti Rusya,
EH Beyaz Rusya ve Kazakistan'da gerekmektedir.

IEC/EN 61800-3:2004 Tanimlani

EMC'nin agilimi, Electromagnetic Compatibility
(Elektromanyetik uyumluluktur). Elektriksel/elektronik
ekipmanlarin elektromanyetik ortam icinde sorunsuz sekilde
calisabilmesidir. Benzer sekilde, ekipmanlar bulundugu alan
icindeki diger Urun veya sistemleri bozmamali ve parazite neden
olmamaldir.

Birincil gevre, yasama amaciyla kullanilan binalari besleyen
alcak gerilim sebekesine bagh kuruluslari icermektedir.

Ikincil cevre, dogrudan yasama amaciyla kullaniimayan tesisleri
besleyen sebekeye bagli kuruluslari igermektedir.

C1 sinifi sdrdicd: 1000 V altinda anma gerilim icin surucu, ilk
ortamda kullanim amagli.

C2 kategorisi surticiler: nominal gerilimi 1000 V altinda olan ve
birincil gevrede kullanildiginda sadece bir profesyonel tarafindan
kurulmasi ve devreye alinmasi gereken surtculer.

Not: Profesyonel terimi, EMC yonleri de dahil olmak Uzere gug
surucu sistemlerini kurmak ve/veya devreye almak igin gereken
becerilere sahip bir kigi veya kurulus anlamina gelmektedir.

C2 kategorisi, onceki sinif birincil gcevre kisith dagitimiyla ayni
EMC emisyon sinirlarini igermektedir. EMC standardi

IEC/EN 61800-3, artik surticinun dagitimini kisittamamaktadir
ancak kullanimi, kurulumu ve devreye alinmasi
tanimlanmaktadir.
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C3 kategorisi sdrtict: nominal gerilimi 1000 V altinda olan,
sadece ikincil gevrede kullanim amaciyla tasarlanmis olan
suruculer.

C3 kategorisi, onceki sinif ikincil gevre kisitsiz dagitimiyla ayni
EMC emisyon sinirlarini igermektedir.

IEC/EN 61800-3:2004 +A1:2012 ile Uyumluluk

Surtcunun uyumluluk performansi, IEC/EN 61800-3, C2
kategorisinin gereksinimlerine uygundur (IEC/EN 61800-3
tanimlari igin bkz. sayfa 444). IEC/EN 61800-3 emisyon sinirlari
asagidaki kosullarla uyumludur.

Birincil ¢cevre (C2 kategorisi suruciuler)

1. Dahili EMC filtresi baghdir.

2. Motor ve kontrol kablolarinin, bu kilavuzda ac¢iklanan
sekilde secilmesi.

3. Sdrucu, bu kilavuzda verilen talimatlara uygun olarak
kurulmahdir.

4. Motor kablo uzunlugu, kullanilan kasa tipi ve anahtarlama
frekansina gore, bolum Motor kablosu uzunlugu, 411.
sayfada belirtilen maksimum uzunlugu gegcmez.

UYARI! Ev ortaminda bu Urun sinyal parazitine neden olabilir, bu

durumda ek hafifletme dlgimleri gerekli olabilir.

ikincil gevre (C3 kategorisi siiriiciiler)

1. Dahili EMC filtresi baghdir.

2. Motor ve kontrol kablolarinin, bu kilavuzda aciklanan
sekilde secilmesi.

3. Surucu, bu kilavuzda verilen talimatlara uygun olarak
kurulmaldir.

4. Motor kablo uzunlugu, kullanilan kasa tipi ve anahtarlama
frekansina gore, bolum Motor kablosu uzunlugu, 411.
sayfada belirtilen maksimum uzunlugu gegmez.

UYARI! C3 kategorisi bir surtcl, yagsama amaciyla kullanilan

tesisleri besleyen alcak gerilim genel sebekesine bagl olarak

kullanim icin tasarlanmamigtir. Strtctndn bu tur sebekelerde
kullaniimasi radyo frekansi parazitine neden olacaktir.

Not: Sdrucuyu dahili EMC filtresi bagh olarak IT (topraksiz)
sistemlerine monte etmek yasaktir. Aksi takdirde besleme
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sebekesi EMC filtresi kondansatorleri Uzerinden toprak
potansiyeline baglanir ve bu da tehlikeye veya surtcunun hasar
gormesine neden olabilir.

Not: Surucuyu, dahili EMC filtresi bagl olarak kosede
topraklamali TN sistemine monte etmek yasaktir, aksi takdirde
surucu zarar gorebilir.
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gosterge . ... 370
hatakayitmodu ........... ... ... .. ... ... .. ... 92
hiz, taringe parametresi . ........................ 182
kodlar . ... ... .. . 371
moment, tarihge parametresi . .................... 182
reset secimi, parametre . .................... 157, 210
resetleme . ..... ... .. . .. ... 380
son, tarihgce parametresi......................... 182
tarihnge. . ... ... 381
tarihce, parametregrubu .. ...... ... ... L. 182
word'ler, veri parametreleri. . ... .................. 180
zamanli, tarihce parametreleri. . . .................. 182
hata degeri degisimi (PID), parametre ................. 279
hata ekrani
hataadlarl. . ....... ... ... ... . . ... . 371
hava akisi
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208..240Vsuruculer . . .......... . ... 420
380..480 Vsurucller. . ...... ... .. . . . . 419
HVAC fabrikasyon de@eri uygulama makrosu. . . .......... 96
hiz
hata, tarihge parametresi . ....................... 182
maks. limit, parametre . ........... ... ... ... ...... 221
min. limit, parametre. . .. ...... ... ... ... .. ... 221
veriparametresi . ... ... .. 172
hiz kontrolu
entegral suresi, parametre . .. .................... 232
hizlanma kompanzasyonu, parametre . . . .. ......... 234
oransal kazanim, parametre. ... .................. 231
otomatik ayar, parametre . . .......... ... ... ... 235
parametregrubu. . ........ ... .. . 231
sapma suresi, parametre . . .......... ... . ... ... .. 233
hiz, sabit
dijital giris secim parametresi . ... ................. 194
parametre . . ........ . ... . 197
parametregrubu. . ... ... .. 194

zamanlayicinin etkinlestirdigi mod segimi, parametre .. 198
hizlanma

/lyavaglama, parametre grubu. . .. ................. 228
kompanzasyon, parametre. .. .................... 234
rampa sec¢imi, parametre .. .................. 159, 228
rampa suresi (PFA), parametre .. ................. 325
rampa sifir segimi, parametre. .. .............. 159, 230
rampa sekli, parametre. . . ........ .. ... ... ... ... 229
sure, parametre . .......... ... . .. ... ..., 228
yrd. stop (PFA), parametre .. .. .................... 325
|
R 124
l/Oayarlarimodu ............ ... .. . ... 91
id run
parametre . . ... ... 170
iki kablolu sensor, baglanti ornegi. .. .......... ... ... 124
ikili set degeri PID uygulama makrosu . ................ 116
IKINCI GeVIE . . . . e 444
iletisim bilgileri. . . ....... . ... .. . L 472
ilk caligtirma
Devreye almaasistani . .......................... 68
dilsecimi, ........ ... . 76
OTOMATIK modu (uzaktan kontrol) . . . .............. 73
ilk start, alarm kodu. . . ... ... ... ... L 385
interlock fonksiyonu. . .. ... . L L 305
interlock, parametre .. ....... ... ... ... ... ... ... 317
IO haberlesmesi, alarmkodu ........................ 382
IPKodu . ... ... 22
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IR kompanzasyonu

frekans, parametre . . .. ... ... .. L L. 239

gerilim, parametre. . ... ... ... ... . 239

parametreler. ... ... ... ... ... ... 239
istasyon kimligi (RS-232), parametre . ... .............. 296
islem degigkenleri, veri parametreleri . . .. .............. 175
islem PID kimeleri, parametre gruplari. ... ......... 277,290
K
kablo

besleme kablosunun yalitimi . ..................... 46

MOtOr . . . 46

motor kablosu yalitiminin kontrol edilmesi .. .......... 46
kablo baglanti talimatlar. . .. ....... ... ... ... L. 28
kablo baglantilari

QUG . ot 47, 56

hata, parametre ... ... ... ... .. ... ... ... ... . ... 250

kontrol. . . .. ... .. 55, 59

terminaller. . .. ... .. 43, 44
kablobaglantist. .. ....... ... ... ... ... . 26
kabloterminalleri. . . ....... ... ... ... . . 408
kablo, kontrol paneli (operator tus takimi). . .............. 34
kablolar

giris beslemesi (sebeke). . ................. 47, 56, 406

girigs gucu (sebeke) . . ... ... 401

kontrol. . ... ... .. . 32, 55, 59

Motor . . ... 28, 47, 56, 411
kapali dugmesi, alarmkodu . ........................ 384
kasa hatalari (sayag), parametre .. ................... 296
Kasatipi....... .. 17
kategori

Gl 444
kategoriC2 . . ... ... .. . 444
kategoriC3 . ... ... 445
kayan nokta uygulamamakrosu...................... 114
kayma kompanzasyonu orani, parametre. . ... .......... 240
kazang (PID), parametre. .. ......... ... ... ... . ... .. 277
kesiciler, devre ... ...... ... . .. 404
Kimlik yaritme, alarmkodu . . .. ............ ... ... .... 384
Kimlik yiritme, hatakodu . . ......................... 373
kilavuzlar

geri bildirimde bulunma ............. ... ... ... ... 471

liste . . ... 2
kondansatorler

bakimaraliklari. . ...... ... ... . ... . ... . 386

degistirme. . ... ... . .. 392

yenileme...... ... . ... .. 392
kondansatorlerin yenilenmesi . .. .......... .. L. 392
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kondenser uygulamamakrosu ....................... 104
konfiglrasyon dosyasi
CPI yazilim revizyonu, parametre ............. 151, 294
hatakodu ......... ... ... ... .. ... ... 375
kimlik revizyonu, parametre .. ................ 151, 294
revizyon, parametre . ........... ... . ... ..., 151, 295
kontrol
baglantilar. . . ........ ... ... . . 414
KONUM . . . . 72,73
konum, veri parametresi......................... 173
kontrol karti
asirtisinma, hatakodu. . ............. ... ... ..... 376
asiri 1Isinma, hata parametresi .. .................. 250
sicaklik, veriparametresi . ....................... 176
kontrol paneli (operatortugtakimi) . .................... 67
boyutlar. . . ... . 423
ekran birimleri, parametreler. . . ... ........ ... . ... 259
ekran ondalik noktasi (format), parametreler......... 258
ekran proses degiskenleri, parametre grubu .. ... .. .. 257
ekran secimi, parametreler. .. ....... ... ... ... .... 257
haberlesme hatasi, hata parametresi............... 244
maks. ekran, parametreler . .. .................... 259
maks. sinyal., parametreler .. .................... 258
min. ekran, parametreler ... ...... ... ... ... ... ... 259
min. sinyal., parametreler. ... .................... 258
modlar. . ... .. 71
MONta). . ... e 423
parametre kilidi, parametre. . . . ....... ... ... ... ... 209
referans kontroll, parametre . .................... 187
sifre, parametre ......... ... ... . .. ... . ... 210
kontrol paneli (operator tug takimi) montaji. . ............ 423
kontrol panelinin montaji (operator tus takimi)
IP54 panelmontaj kiti . .. .......... ... ... .. ..... 423
IP66 panel uzatma kablosu kiti. ... ................ 424
korumasiifi(IPkodu) .......... ... .. ... ... . . ... ... 22
koruma, sinift (IPkodu). . .. ........ .. ... ... ... ...... 22
kritik hizlar (kaginma)
dusuk, parametreler . . ....... ... ... ... ... ... . ... 236
parametregrubu. . ... ... . 236
secim,parametre . ............ ... ... ... . ... 236
yuksek, parametreler . ........ ... ... ... ... 236
kullanici parametre seti
degistirme kontroll, parametre. . ... ............... 211
kullanici yuk egrisi
parametregrubu. . ...... ... .. L 270
alarmkodu . ... ... .. 385
fonksiyon, parametre . ........... ... .. ... .. ... 270
frekans, parametreler . . .. ...... ... ... .. ... ... 271
hatakodu ......... ... ... .. ... ... . .. 376
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mod, parametre . ......... . . ... ... 270
moment, parametreler .. ......... .. ... ... ... . ... 271
zaman, parametre ........... .. .. .. .. .. . ... 270
Kurulum . .. 37
hazirlik .. ... 13
kontrol listesi . .......... . .. . . . .. 36
kontrol listesi. .. ...... ... 61
ayrica bkz. montaj
kUtuphane, belge ......... ... . ... .. . . .. .. ... . . ... 471
kWh
sayag, veri parametresi ............ ... ... . ... 173
kirthm noktasi frekansi, hata parametresi............... 247
kisadevre,hatakodu ... ......... ... ... ... ... .. .... 372
L
LED . .. 67, 370
KIrMIZI. . . 370, 380
yesil .. 371

lokal kontrol
bkz. MANUEL modu

lokal kontrol (MANUEL modu) kilidi, parametre . ... .. 158, 212

M

makrolar . . ... ... 93
beslemefani.......... ... . .. . ... .. . 98
dahilizamanlayicr. . ........ ... ... 110
e-baypas. . ... ... 120
enerji verilmig tavan vantilatora .. ................. 112
geridonUsfant . .......... ... ... ... ... .. . .. ... 100
HVAC fabrikasyondegeri......................... 96
ikilisetdegeriPID. . ........ ... ... ... .. ......... 116
kayannokta .......... ... . ... . .. 114
kondenser. . ... ... . . ... 104
pompadegistirme. . ........ ... . ... . . 108
sabit hizli ikilisetdegeriPID. . . ................... 118
sogutma kulesifani. . ........ ... ... ... ... .. ... 102
yukseltme pompasl. .. ........... .. ... .. .. ... 106

maks. gercek (PID), parametreler. ... ................. 285

maksimum
frekans,parametre . . .. ... .. ... ... L L. 223
moment limiti, parametreler .. ... ................. 224
moment secimi, parametre. .. . ........ .. ... ... ... 223

maksimum set degeri (PID), parametre ................ 282

manuel kontrol
bkz. MANUEL modu

MANUEL modu. .......... ... .. . . i, 72,73
manuel motor yolverici . ........... ... ... ... .. ... 404
manuel uyumluluk
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kontrol paneliyle (operator tus takimi) ............... 67
surlcuyazilimiyla. . . ... ... .. . 7
materyaller . .......... .. ... . 441
MCB (minyatur devre kesici). . ................... 403, 404
MCCB (kalipli kasa devre kesici) . ............ 403, 404, 405
min. gercek (PID), parametreler . . .................... 285
minimum
frekans, parametre . .. ... ... ... L L. 222
moment limiti, parametreler ... ................ ... 224
moment segimi, parametre. ... .......... ... ..., .. 223
minimum set degeri (PID), parametre. .. ............... 282
mod (kontrol paneliningalismasi). . .................... 71
clkig (standart gosterge). . .. ... ... 72
hata kaydedici. .. .......... ... ... ... .. ... . ... 92
l/Oayarlari . ... .. . 91
saatvetarih ...... .. ... ... . ... 88
surucu parametrelerinin yedeklenmesi. . ............. 81
mod (surtcu kontrol konumu)
asistanlar . ....... .. ... ... 76
degigtirilen parametreler. . ... ....... ... ... ... 80
MANUEL. . ... .. 72,73
OTOMATIK . ... e 73
parametreler. ... ...... ... ... . . ... . 74
moment
hata, tarihgce parametresi . ....................... 182
maks. limit se¢imi, parametre. .................... 223
maks. limit, parametreler ... ..................... 224
min. limit se¢imi, parametre ... ................... 223
min. limit, parametreler. . .. ....... ... ... .. .... ... 224
sikma
gucterminalleri. .. .......... ... ... .. ... . ... 408
kontrol terminalleri . .. ....................... 414
PE terminallerinin topraklanmasi ... ............ 408
veriparametresi . ........ ... . ... 172
yukseltme akimi, parametre .. . .. ...... ... ... . ... 227
motor
asiriisinma, alarmkodu. . ......... ... L. 383
asirisinma, hatakodu. ............ ... ... ... ..., 373
bakim uyari sinyali, parametre . . .. .......... ... ... 242
cos phi (gug faktort) parametresi. . ................ 171
devir (sayag), parametre. . . .......... ... ... ... 242
devir kayigl, parametre. . .. ... ... L. 242
faz, hatakodu......... ... ... . . . .. .. 376
idrun, parametre ......... ... .. ... ... ... . ... 170
kontrol modu, parametre ........................ 169
nominal frekans, parametre ... ....... ... ... ... ... 169
nominal gerilim, parametre. .. .................... 169
nominal hiz, parametre. . ... ...... ... ... ... .. .... 169
sicaklik
olgim, parametregrubu. .. ................... 261
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sicaklik alarm limiti, parametre. . ... ............... 264
sicaklik hata limiti, parametre. ... ................. 264
sicaklik sensoru segimi, parametre ................ 264
sicaklik sensoru tipi, parametre .. ............. ..., 263
sicaklik termal gerilimi, veri parametresi ............ 176
sicaklik, veriparametresi . ....................... 176
sikisma,alarmkodu . ........ ... .. ... ... ... 383
sikisma, hatakodu............... ... .. .. ... .... 373
tanimlama. . ... ... 19
termal koruma, hata parametresi .. ................ 245
termal sure, hata parametresi. .. .................. 246
termik koruma. .. ....... ... ... .. 413
uyumluluk . . ... 21
veri sayacl, veri parametresi. . .. .................. 175
yalitimin kontrolG . ........ ... ... ... .. ... . ... 46
yolverici, manuel. .. ...... ... .. ... ... ... . ... . ... 404
yrd. sayisi, parametre. . . ....... ... ... ... 310
yrd. start gecikmesi (PFA), parametre ... ........... 309
yrd. stop gecikmesi (PFA), parametre . ............. 309
yuk egrisi kirlhm noktasi frekansi.................. 247
yuk egrisi sifirhizyukd. . ........... ... ... .. 247
yukleme egrisi maks., hata parametresi............. 247
motor kontrolu
IR kompanzasyonu, parametreler ................. 239
parametregrubu. . ... ... ... 238
motor, nominal gug, parametre .. . ... ........ ... ... ..., 170
motorlar
(PFA)parametre. .. ........ ... ... ... ... .. 326
birdenfazla.......... ... ... .. . .. . .. . .. .. .. 398, 412
muhafaza (IPkodu). . ....... ... ... ... .. ... ... .. .... 22
MWh
sayag, veriparametresi ............ ... . ... .. ... 175
surucl gug tuketimi (sayag), parametre . . . .......... 243
surucu gug tuketimi tetigi, parametre . . . ............ 242
N
NPN. . 417
o)
ofset (PID), parametre. . . ... ... ... ... 291
OK o e 72
OK mesajlari (sayag), parametre . .................... 296
onceki hatalar, tarihge parametreleri. ... ............... 183
operatortustakimi . ........ ... .. ... ... 67
bkz. kontrol paneli
OPEX
gug,hatakodu .......... ... . ... .. ... ... .. ... 374
hat, hatakodu. ... ...... ... ... . . . . . . . . ... 374
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oransal kazanim, parametre . . . ............ ... . ...... 231

ortamkosullart. . .. ... ... 440

otomatik degistirme
alarmkodu . ... ... 384
aralik, parametre ........... ... .. ... ... .. ... ... 313
baglatma sirasisayact . .............. ... ........ 316
genelbilgiler . .. ... ... ... 314
seviye,parametre. . .......... . ... . 314
zamanlamali, parametre. .. . .......... .. .. ... 326

otomatik kontrol
bkz. OTOMATIK modu
otomatik reset

alarmkodu . ........ ... 384
bkz. reset, otomatik
OTOMATIKmodu . ... ... .. 73
P
panel
ekran degigkenleri, parametre grubu . .. ......... ... 257

ayrica bkz. kontrol paneli
panel kaybi

alarmkodu . ........ .. ... 383
hatakodu ......... ... ... ... .. ... ... 373
parametre
analog ¢ikis cetveli, hatakodu . . .................. 377
analog giris cetveli, hatakodu .................... 377
degisiklikleri kaydet, parametre .. ............. 158, 213
degisimkilidi............. ... ... ... .. ... 209
fieldbus kaybi, hatakodu . ....................... 378
gecgersizkilma, hatakodu. . ...................... 378
gruplar . ... 165
harici role ¢ikist, hatakodu. . . .................... 378
hzrpm,hatakodu. .......... ... ... ... ........ 377
kullanici yuk egrisi, hatakodu .................... 379
PCU 1 (gug kontrol birimi), hata kodu. . ............. 378
PCU 2 (gug kontrol birimi), hata kodu. . ............. 377
PFAIO,hatakodu .............. ... .. ... ........ 379
PFAmodu, hatakodu. ... ....................... 378
PFAref.neg.,hatakodu......................... 377
PFA ve gegersiz kilma, hatakodu ................. 378
setler. .. ... 81
tablo surumu, parametre . ....... ... .. ... ... ..., 256
parametreler
listevetanimlar ......... ... ... ... ... . ... .. ... 165
MOd. . .. 74
tamliste ...... ... ... .. ... 328
parametrelerin karsidan yuklenmesi.................... 81
parametrelerin karsiya yuklenmesi..................... 81
PE
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topraklama hatasi, parametre. . ... ......... ... .. .. 249
bkz. kablolar, girig gucu
bkz. kablo terminalleri

PELV (Koruyucu Asiri Algak Gerilim) . ................. 417

PFA
dusuk frekans, parametreler. . .. .................. 308
etkinlestirme, parametre. . . .. ......... ... ... L. 325
hizlanma suresi, parametre . ..................... 325
interlock, alarmkodu . ......... ... ... ... ... ... ... 384
kontrol, parametregrubu . .. ....... ... ... ... .. ... 305
motorlar, parametre ... ... ... ... ... L. 326
referans adimi, parametreler . . ................... 306
start frekansi, parametreler ... ................ ... 307
start gecikmesi, parametre .. . ... ... ... .. oL 324
yavaslama suresi, parametre . . .. ................. 326
yrd. motor start gecikmesi, parametre . ............. 309
yrd. motor stop gecikmesi, parametre . ............. 309
yrd. motorlarin sayisi, parametre . . . ............... 310
yrd. start sirasi, parametre . . . ....... ... ... ... ..., 326

PID
%0 (gercek sinyal), parametre . ................... 280
%100 (gercek sinyal), parametre . . ................ 280
ayarlamaprosedlrl . . ......... ... . ... .. ... 277
birimler (gergek sinyal), parametre. ... ............. 280
cikig, veri parametreleri . ........... ... .. ... ... .. 174
dahili set degeri, parametre ... .......... ... ... ... 282
duzeltme kaynagi, parametre. . ................... 292
entegral sUresi, parametre . .. .................... 278
gercgek giris secimi, parametreler . .. ........... 161, 284
geri besleme ¢ogaltici, parametre . ................ 283
geri besleme sec¢imi, parametre . .. ............ 160, 283
geri besleme, veri parametreleri. . ................. 174
hab degeri 1, veri parametresi .. .................. 176
harici kaynak etkinlestirme, parametre. .. ........... 291
harici/trimleme, parametregrubu . ... .............. 291
hata geri besleme degisimi, parametre ............. 279
islem kiimeleri, parametre gruplari. ... ......... 277, 290
kazang, parametre . . ......... ... .. ... L. 277
kontrolorler, genel bilgiler . . . ..................... 274
maks. gercek girig, parametreler .. ................ 285
maksimum set deg@eri, parametre. . ................ 282
min. gergek girig, parametreler. . .. ................ 285
minimum set degeri, parametre . .. ................ 282
ofset,parametre . . . . ... .. .. ... L 291
Olcekleme (%0...%100), parametreler . ............. 280
ondalik nokta (gercek sinyal), parametre . . . .. ... .... 280
parametre ayar secimi, parametre . .. .............. 289
sapma, veriparametresi............... ... ... .... 174
set deg@eri secimi, parametre . ................ 160, 281
set degeri, veri parametreleri . .. .................. 174

462

Dizin



ACH550-01 Kullanim Kilavuzu

trim modu, parametre . . . ....... ... ... ... ... 292
trim Olcekleme, parametre .. ........ ... ... ... ..... 292
turev filtresi, parametre. . . ... ... ... ... ... 279
tlrev suresi, parametre. . . .......... ... ... . ..... 279
uyanma gecikmesi, parametre . . .. ......... ... ... 288
uyanma sapmasl, parametre ... .................. 288
uyku gecikmesi, parametre. . .. ....... ... ... ... ... 288
uyku secimi, parametre . ......... ... ... .. ... ... 287
uyku seviyesi, parametre . .. .......... ... ... . ... 286
uyku,alarmkodu ......... ... ... 384
PNP. e 417
pompa degistirme uygulama makrosu . ................ 108
PT100 sicaklik sensoru. . ........... .. ... ... ... ..... 263
PTC sicakliksensorl . ........ ... ... . .. 263
R
rampa cifti (hizl/'yavagl), parametre. ... ............ 159, 228
referans
analog giris duzeltmeleri. . . ...................... 191
kaynak secimi, parametreler. . .. .............. 154, 189
maksimum, parametreler . . ... ....... ... ... ... ... 192
minimum, parametreler. . .. ....... ... ... .. ... ... 191
parametre degerleri icin dUzeltmeler ... ............ 191
secim, parametregrubu . .. ... ... . L. 187
tus takimi kontrolU, parametre .. .................. 187
referans adimi (PFA), parametreler . .................. 306
regulator baypas kontrolu, parametre. . .. .............. 323
reset, otomatik
asirtakim, parametre . . . ....... ... ... ... 251
asiri gerilim, parametre. . .. ...... ... .. ... ... ..., 252
deneme sayisi, parametre . .......... ... ... ... 251
deneme suresi, parametre . .. ......... ... ... ... 251
dusuk gerilim, parametre .. ...................... 252
gecikme suresi, parametre .. . . . ....... ... ... .. .. 251
harici hata, parametre. . .. ........ ... ... ... ... ... 252
minimumdan az analog girig, parametre ............ 252
parametregrubu. . ..... ... ... .. . 251
rezonans (kaginma)
secim,parametre . .......... .. ... ... .. . 236
role gikis
gecikmesiz, parametreler . . . ........ ... .. ... ... .. 204
role cikisi
aktivasyon kosulu parametreleri............... 155, 201
baglantilar. . .. ... ... .. L 415
durum, veriparametreleri . . . ........ ... ... ... .. .. 174
gecikmeli, parametreler ... .......... ... ... .. ... 204
parametregrubu. . ... ... .. L 201
RS-232
baud hizi, parametre .. ......... ... .. ... ... . ... 296
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eslik, parametre . ........ ... .. ... ... . .. ... 296

istasyon kimligi, parametre. . ... ........ ... ...... 296

panel, parametregrubu . .......... ... ... ... ... ... 296
RS-232 sayaglari

arabellek uzama suresi, parametre ................ 297

CRC hatalari, parametre ........................ 297

eslik hatalari, parametre. . ... ........ ... ... ... ... 296

kasa hatalari, parametre. . . .. ......... ... ... ... 296

OK mesajlari, parametre . ....................... 296
RS485 . .. e 418

EFBiginsonlandirma........................... 142
S
S200 B/Cdevrekesici. ......................... 403, 404
Saal. . ... ... 88
saatvetarihmodu. ... ... ... ... ... ... ... L 88
sabit hiz

bkz. hiz, sabit
sabit hizl ikili set degeri PID uygulama makrosu .. ....... 118
sapma suresi, parametre . ......... .. .. ... ... . ... ... 233
sayac

motor devri, parametre. . . ......... ... ... 242

sogutma fan caligma suresi, parametre . . .. ......... 242

surdcu g¢alisma suresi, parametre .. ............... 242

surucu gug tuketimi, parametre . .................. 243
secenekler, parametregrubu .. ... ... L 327
s-egrisi rampasli, parametre . ....... ... . ... ... . ... 229
sensor

iki kablolu sensor/verici. .. ........ ... ... ... .. ... 124

Uc kablolu sensor/verici . ........................ 124
sensor tipi, parametre .. . .. ... ... 263
sensorsuz vektor kontrolmodu. . ......... ... ... L. 169
seri 1 hatasi, hatakodu. .. .......................... 375
seri haberlesme. . . ... ... .. ... ... 139

asistan ... ... . 140, 143, 149
SEI NUMArAS! . ..ottt it ettt e e e e 16
SBIVIS. . o 471
set deg@eri sec¢imi (PID), parametre . . .. ............ 160, 281
setler. ... . 81
sigortalar, giris beslemesi (sebeke)

380..480 Vsuraculer. . .......... ... ... ... .. ... 402
sigortalar, giris glicl (sebeke). ... ........ ... .. .. ... 401
sigortalar,giris beslemesi (sebeke)

208...240 voltsuruculer . ........................ 403
sistem kontrolleri, parametre grubu. . . . .......... ... ... 209
skaler kontrolmodu. . ......... ... .. ... ... . L. 169
sogutma . ... ... 418

fan bakim uyari sinyali, parametre . . .. ............. 242
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fan calisma suresi (sayag), parametre . . . ........... 242

fan ¢calisma suresi tetigi, parametre . . . . ............ 242
sogutma blogu

bakim . ... .. 387

bakimarahgi. ... ..... ... .. ... ... . 386
sogutma kulesi fani uygulamamakrosu . . .............. 102

standart gosterge modu
bkz. ¢cikis modu

standartlar. . . . ... .. .. 442
start
DC miknatislama suresi, parametre. . . ............. 226
engelleme, parametre. . . ........ ... ... ... L. 227
fonksiyon, parametre ... ..... ... ... .. . ... 225
frekans (PFA), parametreler. .. ................... 307
gecikme,alarmkodu .......... ... ... ... ... 385
gecikme, parametre . . ........ ... . .. ... 227
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Daha fazla bilgi

Uriin ve servis ile ilgili sorular

Uriin ile ilgili her tiirli sorunuzu, s6z konusu Gnitenin tip tanimlamasi ve
seri numarasi ile birlikte yerel ABB temsilcinize yoneltin. ABB satis,
destek ve servis noktalarina su adresten ulasilabilir:
www.abb.com/searchchannels.

Uriin egitimi
ABB urun egitimi hakkinda bilgi almak i¢in, www.abb.com/drives

adresine gidin ve Training courses (Egitim programlari) baglantisini
secin.

ABB Siiricii kilavuzlar hakkinda geri bildirimde bulunma

Kilavuzlarimiz hakkindaki yorumlarinizi bekliyoruz.
www.abb.com/drives adresine gidin ve Document Library — Manuals
feedback form (LV AC drives) (Belge Kutiphanesi — El kitabi geri
bildirim formu (LV AC suruculeri)) segenegini segin.

internet'teki belge kiitiiphanesi

El kitaplarini ve diger Grln belgelerini PDF formatinda internet'te
bulabilirsiniz. www.abb.com/drives adresine gidin ve Document Library
(Belge Kutuphanesi) segenegdini secin. Kutuphaneyi tarayabilir veya
arama alanina bir belge kodu gibi secim kriterleri girebilirsiniz.



http://www.abb.com/searchchannels
http://www.abb.com/drives
http://www.abb.com/drives
http://www.abb.com/drives

Bizimle iletigsim kurun

www.abb.com/drives
www.abb.com/drivespartners
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