ACS550
Pika-aloitusopas

ACS550-01-taajuusmuuttajat
(0,75...160 kW),
IP54-kotelointi / UL-tyyppi 12

Yleista

Nopeussaadettyjen ACS550-taajuusmuuttajien

asennuksen vaiheet on kuvattu alla.

Tee asennuksen valmistelutoimet

VAROITUS! ACS550-taajuusmuuttajan
A asennuksen saa tehda VAIN sahkéalan
ammattilainen.

Pakkauksen purkaminen

Huomautus: Nosta ACS550-taajuusmuuttajaa

sen rungosta, ala kannesta.

| TEE asennuksen valmistelutoimet

v

. Pura taajuusmuuttaja pakkauksesta.
. Tarkista, ettei laite ole vahingoittunut.
. Tarkista pakkauksen sisalto vertaamalla sité

tilaukseen tai rahtikirjaan.

Tarkista seuraavat kohdat

« Moottorin yhteensopivuus — Moottorin tyypin,
nimellisvirran, taajuuden ja jannitealueen
tulee vastata taajuusmuuttajan teknisia tietoja.

« Kayttdympéristdn sopivuus — Taajuusmuuttaja
vaatii lammitetyt sisatilat ja valvotut
olosuhteet, jotka sopivat valitulle kotelolle.

« Kaapelointi — Noudata paikallisia kaapelointi-,
piirisuojaus- ja EMC-vaatimuksia.

Varmista Kayttéjan oppaan avulla, etta kaikki
valmistelut on suoritettu.

| VALMISTELE asennuspaikka

| IRROTA etukansi

v

| ASENNA taajuusmuuttaja
v

| TEE litannt

[ TARKISTA asennus |
v

| KIINNITA kansi |
v

| KYTKE jannite |
v

| KAYTTOONOTTO |

Sovellus

Tassa pikaoppaassa on ohjeet ACS550-01-
taajuusmuuttajille, kaapelilitannaille ja IP54/UL-
tyypin 12 koteloille.

Huomautus: Téssa ohjeessa ei anneta yksityis-
kohtaisia asennus-, turvallisuus- tai
kayttdohjeita. ACS550 Kayttajan opas
sisaltaa tarkempia tietoja.
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Taajuusmuuttajan tunnistetiedot

ACS550-01-08A8-4
U1 3~ 380...480 V

i 2na aavega > NIRRT N

PN/Phd 4.030kw  Serno  *2030700001*

Seuraavan kuvan avulla voidaan tulkita

taajuusmuuttajan kilvessa olevaa tyyppikoodia.
ACS550-01-08A8-4+B055+...

AC, standardin mukainen
taajuusmuuttaja — 550-sarja

Rakenne (aluekohtainen)

01 = Asennus/osat ovat IEC-yhteensopivia
Ul=Asennus/osat ovat US-yhteensopivia

Lahtdvirta
Lisatietoja on Kayttéjan oppaan
kohdassa Nimellisarvot.

Verkkojannite
2=208...240 VAC
4 =380...480 VAC
6 =500...600 VAC

Lisavarusteet

Esimerkkejé lisdvarusteista:

Ei méaaritetty = IP21 / UL-tyyppi 1

B055 = IP54 / UL-tyyppi 12
UL-tyyppi 12 ei ole kaytettavissa tyypilla
ACS550-01-290A-4.

0J400 = ei ohjauspaneelia

J404 = ACS-CP-C Basic-ohjauspaneeli

Kirjaa moottorin tiedot

Kirjaa ylés seuraavat moottorin nimikilven tie-
dot, joita tarvitaan mydhemmin taajuus-
muuttajan kayttdonotossa.

« Jannite

3. Aseta ACS550 paikalleen ja kirista kaikki nelja

kulmaa tiukasti.

Huomautus: Nosta ACS550-taajuusmuuttajaa

sen metallirungosta.

« Moottorin nimellisvirta
« Nimellistaajuus

 Nimellisnopeus

 Nimellisteho

. Aseta kumitiivisteet paikoilleen.
. Muut kuin englanninkieliset asennusymparistot:

Kiinnita oikeankielinen varoitustarra moduulin
ylaosassa olevan varoituksen paalle.

Tarvittavat tyokalut

Ruuvitaltat, kuorintapihdit, mitta, kiinnitysruuvit

tai -pultit ja pora.

Valmistele asennuspaikka

2.

Taajuusmuuttaja asennetaan
tasaiselle, pystysuoralle ja
ehjélle pinnalle, joka ei altistu
kuumuudelle tai kosteudelle.
Jata vapaata tuuletustilaa
200 mm laitteen yla- ja

alapuolelle. 1
Merkitse kiinnityskohdat

mallin avulla. p.
Poraa kiinnitysreiat. X0002

Irrota etukansi.

1.

. Jos kotelossa on

. Loyséa kannen

. Irrota kansi.

Jos kotelossa on
suoja: Irrota
ruuvit (2), jotka
pitavat suojaa
paikoillaan.

suoja: Veda
suojaa ylospain
jairrota se
kannesta.

reunassa olevia
ruuveja.

Asenna taajuusmuuttaja

Taajuusmuuttajan kiinnitysreikien edessa on
kumitiivisteet.

Irrota kumitiivisteet.
Tyonna tiivisteet ulos
taajuusmuuttajan takaa.

R5 ja R6: Aseta
metallisuojalevy (ei
kuvassa) taajuus-
muuttajan ylempien
kiinnitysreikien paalle.
(Kiinnitys seuraavassa
kohdassa.)

Kaapelointi

Yleista

1. Leikkaa tarvittaessa
verkko-, moottori- ja
ohjauskaapeleiden
kumitiivisteité. Tiivisteen
kartiomaisen osan tulee
osoittaa alaspain, kun se
tyénnetéan lapivienti-
levyn aukkoon.

Tehokaapelointi

1. Kuori verkkokaapelia
sen verran, ettd johti- 5

I a
met voidaan kytkea. 1@ LUQ 1
\L‘ ;

2. Kuori moottorikaapelia 3

sen verran, etta : : 2 5
kuparilankasuoja tulee Y =75
esiin ja suoja voidaan 1P5004
kiertaa johtimeksi.

Kierretyn johtimen pituus saa olle enintaan viisi
kertaa sen paksuus, jotta hairiét voidaan
minimoida. — On suositeltavaa tehd&a
moottorikaapelin lapivientiholkin alapuolelle 360°
maadoitus hairididen minimoimiseksi. Poista tassa
tapauksessa lapivientiholkin suoja.

. Veda molemmat kaapelit Iapivientiholkkien lapi ja

kirist& holkit.

4. Kytke moottorin suojavaipasta tehty johdin GND-
liittimeen.

5. Kuori ja kytke verkko / moottorikaapeleiden
johtimet ja maadoitusjohdin taajuusmuuttajan
liittimiin. K&yté seuraavassa taulukossa annettuja
momentteja. Lisatietoja on tdméan ohjeen
kohdassa Teholiitdnnat tai Kayttajan oppaassa.

Runko- Kiristys-momentti
koko Nm b ft
R1, R2 1,4 1
R3 2,5 1,8
R4 5,6; PE: 2 4; PE 1,5
R5 15 11
R6 40; PE: 8 30; PE: 6




Lisdvarusteena saatava jarru Huomautus 2. Koodi: 0 = auki, 1 = kytketty

VAROITUS! Irrota sisdinen EMC-suodin, RUNKo- — — DI3 T DA Ohjaustila Huomaa: Ohjauspaneelin ikkunan on oltava kiinni
A irrota ruuvit, joissa on merkinta “-", tai koko Liittimet Jarrun lisavarusteet 0 [0 |Nopeus AILS@ IP54/UL-tyypin 12 vaatimusten mukaisesti.

korvaa ruuvit, joissa on merkinta “e”, R1, R2 BRK+, BRK- Jarruvastus T [0 |VAKIONOPEUS 1: (1202)

pakkauksen mukana toimitetuilla R3...R6 UDC+, UDC- « Jarruyksikko 0 [T [VAKIONOPEUS 2: (1203) 6. Valinnainen: Varmista, etta ohjauspaneelin ikkuna

polyamidiruuveilla runkokoon mukaan. + Katkoja ja vastus T T [VAKIONOPEUS 3: (1204) pysyy kiinni, lisdamall lukko (ei sis. toimitukseen).
Jéarjestelman tyyppi R1..R3 R4 R5...R6

EM1[EM3[EM1[EM3| F1|F2 Ohjauskaapelointi —— —— i .
IT-verkko e o [ - |- 1-1- o ) VAROITUS! Digitaalitulojen maksimijannite Jannitteen kytkeminen
epasymmetrisesti 1. Kuori ohjauskaapelia A on30 V. Etukansi on aina kiinnitettava ennen jannitteen
maadoitettu TN-verkko ° - jakierra esiin tuleva kytkemista
kuparisuoja johtimeksi. 3,4 :

Teholiitannat

Katso taulukko
Valinnainen jarru.

Runkokoko R1...R4

Syo6tto Moottorilahto
(U1, V1, W1) (U2, V2, W2)

Runkokoko R5

PE || ™= |pieonmpgt GND

Syottd Moottorilahtd
(U1, V1, W1) (U2, V2, W2)

Runkokoko R6

Fle| o=
0~g/0

Syotto PE GND Moottorilahtd
(U1, V1, W1) (U2, V2, W2)

Katso taulukko
Valinnainen jarru.

Katso taulukko
Valinnainen jarru.

. Veda ohjauskaapeli(t)

lapivientiholkkien l&pi ja
kirista holkit.

Kytke digitaalisten

ja analogisten 1/O-
kaapeleiden maadoitus-
johdin liittimeen X1-1.
(Maadoita vain taajuus-
muuttajan paassa.)
Kuori ja kytke yksittaiset
ohjausjohtimet taajuusmuuttajan liittimiin. Kirista
momenttiin 0,4 Nm. Lisatietoja on tamén ohjeen
kohdassa Ohjausliitannat tai Kayttajan
oppaassa.

1P5005

Ohjausliitdénnét

Vakio-ohjausmakro

X1 T TSCR Ohjauskaapelin suoja
2 |AILl Ulkoinen taajuusohje 1: 0...10 V
3 |AGND | Analogiatulon maa
4 |10V Ohjejénnite 10 V DC
5 |AI2 Ei kaytdssa
6 [AGND | Analogiatulon maa
7 |AO1 Lahtodtaajuus: 0...20 mA
8 [AO2 Lahtovirta: 0...20 mA
9 |AGND | Analogialéhdén maa

24V Apujannitelahté +24 V DC

GND | Apujannitemaa

DCOM | Digitaalitulojen yht. paluusignaali
DI1 Kayntiin/Seis: akt. = kaynnistys
DI2 Eteen/Taakse: akt. = taakse

DI3 Vakionopeuden valinta?

D4 Vakionopeuden valinta?

DIS Ramppipari: akt. = 2. ramppipari
DI6 Ei kaytossa

19 [RO1C Releléhto 1

20 |[RO1A Tehdasasetus:

21 |[RO1B | Valmis = 19/21 kytketty

22 |RO2C Relelahto 2

23 |[RO2A Tehdasasetus:

24 |[RO2B | Kaynnissa = 22/24 kytketty
25 |RO3C Relelahtd 3

26 |RO3A Tehdasasetus:

27 [RO3B |+ Vika (-1) =25/27 kytketty
(Vika => 25/26 kytketty)

Huomautus 1. Siirtoliittimen asetus (kaksi mahdollista
kytkintyyppi&):

F . S AlL:0...10V
Iy @ I |-CTE A2 04)...20 mA

Asennuksen tarkistuslista

Tarkista seuraavat kohdat ennen jannitteen
kytkemista.

V4 Tarkista seuraavat kohdat

Ympérist0 vastaa asetettuja vaatimuksia.

Taajuusmuuttaja on asennettu oikein.

Taajuusmuuttajan ymparilla on riittavasti
jaahdytystilaa.

Moottori ja kéytettava laite ovat kayttdvalmiit.

IT-verkot ja epadsymmetrisesti maadoitetut TN-

(katso taulukko kohdassa Tehokaapelointi).

verkot: Sisaanrakennettu EMC-suodin on kytketty irti

Taajuusmuuttaja on maadoitettu oikein.

Verkkojénnite (syotto) vastaa taajuusmuuttajan
nimellista syottojannitetta.

Verkkoliitannat (syotto) U1, V1 ja W1 ja niiden
kiristysmomentit ovat oikein.

Sopivat verkkosulakkeet (sy6ttd) on asennettu.

Moottoriliitannat U2, V2 ja W2 seka niiden
kiristysmomentit ovat oikein.

Moottorikaapeli on kaapeloitu erilladn muista
kaapeleista.

Moottorikaapeliin El ole kytketty
kompensointikondensaattoreita.

oikein.

Ohjausliitantdjen kaapelointi ja kiristysmomentit ovat

Taajuusmuuttajan sisélla El ole vieraita esineita
(kuten porauksesta syntynytta jatetta).

Moottoriin El ole kytketty muita jannitelahteita —
taajuusmuuttajan l[ahtéliittimiin ei voida kytkea

verkkojannitetta.

Kannen kiinnittaminen

1. Aseta kansi
paikoilleen.

2. Kiristd kannen

reunassa olevat
ruuvit.

3. Aseta suoja kannen
ylaosan paalle (vain
UL-tyyppi 12).

4. Kirista suojan kaksi 6

&

—
%

J
kiinnitysruuvia (vain N
UL-tyyppi 12). =

5. Kiinnita ohjaus- i
paneeli. g

2

VAROITUS! ACS550 kaynnistyy automaatti-
A sesti, jos ulkoinen k&ynnistyskomento on
paalla.

1. Kytke verkkovirta.

Kun ACS550-taajuusmuuttajaan kytketdan
virta, vihred LED-merkkivalo syttyy.

Huomaa: Tarkista ennen moottorin nopeuden lisaé-
mistd, ettd moottori pydrii haluttuun suuntaan.

Kaynnistys
Sy6ta moottoritiedot (kerétty aiemmin) kéyton
aloittamisen yhteydessé ja muokkaa tarvittaessa
taajuusmuuttajan kayttd- ja yhteysparametreja.

Assistant-ohjauspaneeli

Start-up Assistant antaa kayttajalle ohjeita
tavallisten kéyttdonottovalintojen tekemisessa.
Se kaynnistyy automaattisesti ensimmaisen
kaynnistyksen yhteydesséa. Muilla kaynnistys-
kerroilla Start-up Assistant voidaan kaynnistaa
seuraavien ohjeiden avulla.

1. Avaapéaavalikko painamalla
VALIKKO-n&ppaintéa.

2. Valitse ASSISTANTIT.
Valitse Start-up Assistant.

4. Maéarita jarjestelma
noudattamalla nayttodn
tulevia ohjeita.

w

Huomautus: Yleisimpien parametrien ja valikkokomen-
toien kuvaukset [dytyvét Ohje-néppaimen
( l: ) avulla.

Jos jarjestelma antaa halytyksen
tai iimoittaa viasta, kéyté Ohje-
nappainté tai hae lisatietoja
Kayttéjan oppaan luvusta
Vianhaku.

Basic-ohjauspaneeli
Basic-ohjauspaneeli ei sisalla Start-up
Assistantia. Katso lisétietoja Kayttajan
oppaan kohdasta Taajuusmuuttajan
kayttdonotto ja syota tarvittavat
parametrimuutokset.
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