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Kayttoopasluettelo

Taajuusmuuttajan laiteoppaat ja ohjeet Koodi (englannin- Koodi (suomen-
kielinen) kielinen)

ACS800-01/U1 Drives Hardware Manual (0.55 to 200 kW, 0.75 3AFE64382101 3AFE64526502

to 200 hp)

Converter module capacitor reforming instructions 3BFE64059629

ACS800-01, -U1, -04 frames R2-R6 EMC filter disconnection 3AXD00000168163

Taajuusmuuttajan ohjelmointioppaat ja ohjeet

ACSB800 Standard Control Program 7.x Firmware Manual and ~ 3AFE64527274 3AFE64527011
Adaptive Program Application Guide

ACS800 Permanent Magnet Synchronous Machine Drive 3AFE68437890

Control Program Supplement to Firmware Manual for ACS800

Standard Control Program 7.x

ACSB800 Master/Follower Application Guide 3AFE64590430
ACS800 Pump Control Application Program 7.2 Firmware 3AFE68478952
Manual

ACSB800 Extruder Control Program Supplement 3AFE64648543
ACS800 Centrifuge Control Program Supplement 3AFE64667246
ACSB800 Traverse Control Program Supplement 3AFE64618334

ACS800 Winch Control Program (+N698) Firmware Manual 3AUA0000031177
ACS800 Rod Pump Light Control Program Firmware Manual 3AUA0000005304
jne.

Lisdavarusteoppaat ja ohjeet

ACS800-01/U1/04 + C132 Drives (0.55 to 200 kW, 0.75 to 200 3AFE68291275
hp) Marine Supplement

ACS800-01/04/11/31/104/104LC Safe torque off function 3AUA0000063373
(+Q967), Application guide

AIMA-01 I/O Module Adapter User's Manual 3AFE64661442
ACSB800 Vibration Damper Installation Guide 3AFE68295351

I/O-laajennusmoduulien, kenttavaylasovittimien yms.
kéyttboppaat ja pikaoppaat

Voit hakea oppaita ja muita tuotetietoja Internetistd PDF-muodossa. Katso kohta Internetin asiakirja-
arkisto (Document Library) takakannen sisasivulta. Jos tiettya opasta ei ole saatavilla Internetin asiakirja-
arkistossa, ota yhteytta ABB:n paikalliseen edustajaan.

ACS800-01/U1-oppaat
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Turvaohjeet

Yleista

Tama luku sisaltaa turvaohjeet, joita on noudatettava taajuusmuuttajan
asennuksessa, kaytossa ja huollossa. Ohjeiden laiminlyonti voi aiheuttaa fyysisen
vamman, hengenvaaran ja taajuusmuuttajan, moottorin tai kaytettavan laitteen
vaurioitumisen. Turvaohjeisiin on perehdyttava huolellisesti ennen laitteen kayton
aloittamista.

Varoitukset ja huomautukset

Tassa kayttboppaassa on kahdenlaisia turvaohjeita: varoituksia ja huomautuksia.
Varoitukset varoittavat tilanteista, jotka voivat johtaa vakavaan fyysiseen vammaan
tai hengenvaaraan ja/tai vaurioittaa laitteistoa. Varoitukset kertovat, miten
vaaratilanteet valtetdan. Huomautukset kiinnittavat lukijan huomion tarkeisiin
asioihin tai antavat lisatietoja. Oppaassa kaytetdan seuraavia varoitussymboleja:

Vaarallisen jannitteen varoitus varoittaa tilanteista, joissa vaarallinen
jannite voi aiheuttaa fyysisen vamman ja/tai vaurioittaa laitteistoa.

aiheuttaa fyysisen vamman ja/tai vaurioittaa laitteistoa.

Staattisen sdahkojannitteen varoitus varoittaa tilanteista, joissa
staattisen varauksen purkautuminen voi vaurioittaa laitteistoa.

/I\ Yleisvaroitus varoittaa tilanteista, joissa muu kuin sahkoélaite voi

Aza\

Kuuman pinnan varoitus varoittaa komponenteista, joiden pinnat
saattavat kuumentua siind maarin, ettd niiden koskettaminen voi

aiheuttaa palovammoja.
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Asennus- ja huoltoty6t

A

Nama varoitukset koskevat kaikkia taajuusmuuttajaan, moottorikaapeliin ja
moottoriin liittyvia toita.

VAROITUS! Seuraavien ohjeiden laiminlydnti voi aiheuttaa fyysisen vamman tai
hengenvaaran tai vaurioittaa laitetta:

Taajuusmuuttajan asennus- ja huoltoty6t saa suorittaa vain valtuutettu
sahkoalan ammattilainen.

Tee kaikki taajuusmuuttajan, moottorikaapelin ja moottorin asennus- ja
huoltotyét jannitteen ollessa katkaistuna. Kun verkkojannite on katkaistu, anna
jannitteen purkautua tasajannitevalipiirin kondensaattoreista vahintaan viiden
minuutin ajan ennen taajuusmuuttajan, moottorin tai moottorikaapelin
kasittelya.

Varmista aina yleismittarin (impedanssi vahintdan 1 Mohm) avulla, etta

1. taajuusmuuttajan tulovaiheiden U1, V1 ja W1 ja rungon valinen jannite on
lahella 0 V:a

2. liittimien UDC+ ja UDC- ja rungon valinen jannite on lahella 0 V:a.

Ala kasittele ohjauskaapeleita verkkojannitteen ollessa kytkettyna
taajuusmuuttajaan tai ulkoisiin ohjauspiireihin. Ulkoisesta teholahteesta
syotetyissa ohjauspiireissa saattaa olla vaarallisia jannitteita, vaikka
verkkojannitetta ei olisikaan kytketty.

Al3 tee taajuusmuuttajalle tai taajuusmuuttajamoduuleille
eristysvastusmittausta tai jannitelujuustestia.

Kun kytket moottorikaapelin uudelleen, tarkista aina, etta vaihejarjestys on
oikein.

Testaa suojapiirin toiminta kdynnistysohjeiden mukaisesti taajuusmuuttajan
suojapiirin huoltotdiden ja muutosten seka moduulin sisélla olevien piirilevyjen
vaihtamisen jalkeen.

Ala muuta taajuusmuuttajan séhkékytkentsjé muutoin kuin olennaisten ohjaus-
ja virtakytkentdjen osalta. Muutokset saattavat vaikuttaa taajuusmuuttajan
turvallisuuteen tai toimintaan odottamattomasti. Kaikki asiakkaan tekemat
muutokset ovat asiakkaan omalla vastuulla.

Huomautus:

Taajuusmuuttajan moottorikaapelin liittimissa on vaarallinen korkea jannite
verkkojannitteen ollessa kytkettyna taajuusmuuttajaan, riippumatta siita, onko
moottori kdynnissa vai ei.

Jarruliittimissa (UDC+, UDC—, R+ ja R-) on vaarallinen tasajannite (yli 500 V).

Ulkoisesta kaapeloinnista riippuen relelahtéjen RO1...RO3 liittimissa tai
lisdvarusteena saatavassa AGPS-kortissa (odottamattoman kaynnistyksen
esto) voi esiintya vaarallisia jannitteita (115 V, 220 V tai 230 V).

Turvaohjeet



Odottamattoman kaynnistyksen estotoiminto (lisdvaruste +Q950) ei poista
jannitettad paa- ja apupiireista.

Safe torque off -toiminto (lisdvaruste +Q967) ei poista jannitetta paa- ja
apupiireistéa.

Jos asennuspaikka on yli 2 000 metrin korkeudessa, RMIO-kortin ja korttiin
kytkettyjen lisdvarustemoduulien liittimet eivat tayta standardissa SFS-
EN50178 lueteltuja Protective Extra Low Voltage (PELV) -vaatimuksia.

Maadoitus

A

Na&ita ohjeita on noudatettava taajuusmuuttajan maadoituksen yhteydessa.

VAROITUS! Seuraavien ohjeiden laiminly6nti voi aiheuttaa fyysisen vamman,
hengenvaaran tai laitevian ja lisatéa sdhkémagneettisia hairiita:

Maadoita taajuusmuuttaja, moottori ja niihin liitetyt laitteet, jotta kayttajien
turvallisuus voidaan taata kaikissa olosuhteissa ja sdhkdmagneettisia hairigita
vahentaa.

Varmista, ettd maadoitusjohtimet ovat kooltaan turvallisuusmaaraysten
mukaisia.

Jos asennetaan useita taajuusmuuttajia, jokainen taajuusmuuttaja on
kytkettava erikseen suojamaahan (PE).

Sovelluksissa, joissa sahkdmagneettinen sateily on minimoitava, véhenna
sdhkémagneettisia hairidita tekemalla kaapeleiden lapivienteihin 360 asteen
suurtaajuusmaadoitus. Liitd kaapeleiden suojavaipat suojamaahan (PE)
turvallisuusmaaraysten tayttamiseksi.

Ala asenna taajuusmuuttajaa, jossa on EMC-suodin +E202 tai +E200,
maadoittamattomaan verkkoon tai suurohmisesti maadoitettuun (yli 30 ohmia)
verkkoon.

Huomautus:

Tehokaapeleiden suojavaippoja voidaan kayttaa laitteiden maadoitusjohtimina
vain, jos ne ovat kooltaan turvallisuusmaaraysten mukaisia.

Kun kaytén normaali vuotovirta on yli 3,5 mA AC tai 10 mA DC (standardin
SFS-EN 50178, 5.2.11.1 mukaan), suojamaadoituskytkennan on oltava kiinted.
Lisaksi suositellaan seuraavia:

« suojamaajohtimen poikkipinta-ala on vahintéan 10 mm? Cu tai 16 mm? Al

tai

« sy6tdon automaattinen erotus suojamaadoitusjohtimen katketessa

tai

» kokoonpanoon sisaltyy toinen, poikkipinta-alaltaan alkuperaista
maadoitusjohdinta vastaava suojamaadoitusjohdin.

Turvaohjeet



Mekaaninen asennus ja huolto

Na&ita ohjeita on noudatettava taajuusmuuttajan asennuksessa ja huollossa.

VAROITUS! Seuraavien ohjeiden laiminlydnti voi aiheuttaa fyysisen vamman tai

A
A

hengenvaaran tai vaurioittaa laitetta:

Kasittele laitetta varoen.

Taajuusmuuttaja on painava. Al4 nosta sitd yksin. Alé nosta yksikk6a
etukannesta. Aseta yksikko aina selalleen.

Varo kuumia pintoja. Jotkin osat, kuten puolijohteiden jadhdytyselementit, ovat
kuumia viela jonkin aikaa sen jalkeen, kun verkkojannite on katkaistu.

Varmista, ettei porauspoly paase laitteen sisdan asennuksen yhteydessa.
Sahkoa johtava poly laitteen sisalla voi vaurioittaa laitetta tai aiheuttaa
toimintahairion.

Tarkista, etta taajuusmuuttajan jadhdytys on riittava.

Al3 kiinnita taajuusmuuttajaa niittaamalla tai hitsaamalla.

Piirikortit

A VAROITUS! Seuraavien ohjeiden laiminlydnti saattaa vaurioittaa piirikortteja:

A\

Piirikorttien komponentit ovat erittéin herkkia staattiselle sahkoélle. Pida
ranteessasi maadoitusranneketta, kun késittelet piirikortteja. Valta korttien
koskemista, jos se ei ole tarpeen.

Valokuitukaapelit

vaurioittaa valokuitukaapeleita:

Q VAROITUS! Seuraavien ohjeiden laiminlydnti saattaa aiheuttaa laitevian ja

Valokuitukaapeleita on kasiteltdva varoen. Valokuitukaapelia irrotettaessa on
aina tartuttava liittimeen, ei itse kaapeliin. Kuidut ovat erittéin herkkia lialle,
joten niihin ei tule koskea paljain kasin. Pienin sallittu taivutussade on 35
millimetria.

Turvaohjeet



Toiminta

A

Nama varoitukset on tarkoitettu kaikille taajuusmuuttajien kayttéa suunnitteleville ja
sen parissa tydskenteleville.

VAROITUS! Seuraavien ohjeiden laiminlydnti voi aiheuttaa fyysisen vamman tai
hengenvaaran tai vaurioittaa laitetta:

Ennen taajuusmuuttajan sdatamista ja kayttéonottoa on varmistettava, etta
moottori ja kaikki kaytettavat laitteet sopivat kaytettédvaksi taajuusmuuttajan
koko nopeusalueella. Taajuusmuuttaja voidaan asettaa ohjaamaan moottoria
suuremmilla tai pienemmilla nopeuksilla kuin silloin, kun moottori kytketédan
suoraan verkkoon.

Ala valitse kayttddn vakio-ohjausohjelman automaattisia
viankuittaustoimintoja, jos vaaratilanteiden syntyminen on mahdollista. Kun
viankuittaustoiminnot valitaan kaytt6on, ne kuittaavat vian ja taajuusmuuttaja
jatkaa toimintaa vian kuittauksen jalkeen.

Ala ohjaa moottoria paakytkimesté tai erotuskytkimesta vaan ohjauspaneelin
painikkeilla ja tai kayttamalla taajuusmuuttajan I/O-kortin kaskyja.
Tasajannitekondensaattoreiden latausjaksoja (esim. kaynnistys tehonsy6tolla)
voi olla enintaan viisi kymmenessa minuutissa.

Huomautus:

Jos kaynnistyskomennolle valitaan ulkoinen l&hde ja se on PAALLA,
taajuusmuuttaja (jossa on vakio-ohjausohjelma) kaynnistyy valittdmasti
viankuittauksen jalkeen, paitsi jos laite toimii pulssiohjauksella (kay/seis).

Jos taajuusmuuttaja ei ole paikallisohjauksessa (L-kirjain ei ndy nayton
tilarivilla), ohjauspaneelin pysaytyspainike ei pysayta taajuusmuuttajaa.
Taajuusmuuttaja pysaytetdan ohjauspaneelista painamalla ensin LOC/REM-
painiketta ja sitten -pyséytyspainiketta.

Turvaohjeet
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Kestomagneettimoottori

Nama lisdvaroitukset koskevat kestomagneettimoottoreita. Ohjeiden laiminlydnti voi
aiheuttaa fyysisen vamman tai hengenvaaran tai vaurioittaa laitetta.

Huomautus: Kestomagneettimoottorin ohjaus on sallittua vain
kestomagneettimoottorin ohjausohjelmalla ACS800 Permanent Magnet
Synchronous Motor Drive Control Program.

Asennus- ja huoltoty6t

Vaikka virta olisi katkaistu ja vaihtosuuntaaja pysahtynyt, pyoriva

f VAROITUS! Al tydskentele taajuusmuuttajalla kestomagneettimoottorin pydriessa.

kestomagneettimoottori sy6ttaa tehoa taajuusmuuttajan valipiiriin ja syottoliittimista
tulee jannitteisia.

Ennen taajuusmuuttajan asennusta ja huoltoa:
+ Pysayta moottori.

+ Varmista, ettd moottori ei voi pydrid asennus- ja huoltotdiden aikana. Esta
samaan mekaaniseen ryhmaan mahdollisesti kuuluvien muiden
taajuusmuuttajien kadynnistdminen avaamalla odottamattoman kaynnistyksen
estokytkin (lisédvaruste +Q950) tai Safe torque off -kytkin (lisdvaruste +Q967) ja
lukitsemalla se riippulukolla. Varmista, ettei mikdan muu jarjestelma, esimerkiksi
hydraulinen rydmintakayttd, voi pyorittdd moottoria suoraan tai minkaan
mekaanisen kytkennan, kuten huovan, nipin tai vaijerin, valityksella.

» Varmista, ettd taajuusmuuttajan teholiittimissa ei ole jannitetta:
Vaihtoehto 1) Irrota moottori taajuusmuuttajasta turvakytkimella tai muilla tavoin.
Mittaa, ettd taajuusmuuttajan tulo-, 18ht6- tai DC-liittimissa ei ole jannitetta (U1,
V1, W1, U2, V2, W2, UDC+, UDC-).
Vaihtoehto 2) Mittaa, etta taajuusmuuttajan tulo-, Iaht6- tai DC-liittimissa ei ole
jannitetta (U1, V1, W1, U2, V2, W2, UDC+, UDC-). Tyébmaadoita
taajuusmuuttajan lahtdliittimet kytkemalld ne yhteen ja PE-liittimeen.
Vaihtoehto 3) Jos mahdollista, molemmat edelld mainitut.

Kayttoonotto ja kdytto

Moottorin ylinopeus aiheuttaa ylijannitteen, joka voi vaurioittaa taajuusmuuttajan

f VAROITUS! Ala kayta moottoria nimellisnopeutta suuremmalla nopeudella.

valipiirin kondensaattoreita.

Turvaohjeet
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Johdanto

Yleista
Tassa luvussa kerrotaan oppaan kohderyhmasta ja kayttdtarkoituksesta. Lisaksi
luvussa on kaavio toimituksen tarkistukseen ja taajuusmuuttajan asennukseen ja
kayttdonottoon liittyvista vaiheista. Kaavio sisaltaa viittauksia tAman oppaan muihin
lukuihin tai muihin oppaisiin.

Kohderyhma

Tama opas on tarkoitettu kaytettavaksi taajuusmuuttajan asennuksen
suunnittelussa, asennuksessa, kayttdonotossa, kaytdssa ja huollossa. Oppaaseen
on perehdyttava huolellisesti ennen laitteen kayttéa. Oppaan lukijan oletetaan
hallitsevan sahkétekniikan perusteet ja tavalliset sahkoty6t seka tuntevan
elektroniikkakomponentit ja sdhkopiirustukset.

Tama opas on tarkoitettu suomenkielisille kayttgjille. Oppaassa kaytetaan
pelkastaan Sl-yksikoita. Yhdysvaltoja varten on erityiset asennusohjeet, jotka
noudattavat National Electrical Codeen sisaltyvia ja paikallisia séannoksia ja jotka on
merkitty US-merkilla.

Runkokokoon perustuva luokitus

Jotkin ohjeet, tekniset tiedot ja mittapiirrokset, jotka koskevat vain tiettyja
runkokokoja, on merkitty runkokoon symbolilla (R2, R3... tai R8). Runkokokoa ei ole
merkitty taajuusmuuttajan tyyppikilpeen. Taajuusmuuttajan runkokoon voi tarkistaa
luvun Tekniset tiedot taulukoista.

ACS800-01/U1-runkokoot ovat R2...R6.

+-koodin mukainen luokitus

Ohjeet, tekniset tiedot ja mittapiirrokset, jotka koskevat vain tiettyja valinnaisia
lisdvarusteita, on merkitty +-koodeilla (esim. +E202). Taajuusmuuttajaan asennetut
lisdvarusteet kayvat ilmi taajuusmuuttajan tyyppikilvessa nakyvista +-koodeista.
Lisatietoja +-koodivalinnoista on luvun Toimintaperiaate ja laitekuvaus kohdassa
Tyyppikoodi.

Johdanto
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Sisélto

Taman oppaan luvut on kuvattu lyhyesti alla.

Turvaohjeet sisaltaa taajuusmuuttajan asennusta, kayttéonottoa, kayttdéa ja huoltoa
koskevat turvaohjeet.

Johdanto siséltda kaavion toimituksen tarkistukseen ja taajuusmuuttajan
asennukseen ja kayttdonottoon liittyvista vaiheista. Kaaviossa viitataan tdaman
kayttdoppaan lukuihin ja kohtiin, joissa on lisatietoja.

Toimintaperiaate ja laitekuvaus sisaltda kuvauksen taajuusmuuttajasta.

Mekaaninen asennus sisaltéd ohjeet taajuusmuuttajan siirtdmista, paikoilleen
asettamista ja asentamista varten.

Sahkbasennuksen suunnitteleminen opastaa moottorin ja kaapeleiden valinnassa,
suojauksessa ja kaapeloinnissa.

Séahkdliitdnnat sisaltda ohjeet taajuusmuuttajan kaapelointiin.

AGPS-kortin (odottamattoman kadynnistyksen esto, +Q950) asentaminen sisaltaa
taajuusmuuttajan odottamattoman kaynnistyksen estotoiminnon (lisdvaruste +Q950)
sahkoasennusohjeet seka ohjeet toiminnon kaynnistamiseen, vahvistukseen ja
kayttoon.

ASTO-kortin (Safe torque off, +Q967) asentaminen kuvaa Safe torque off -toiminnon
(lisdvaruste +Q967) sahkdasennusta.

Moottorin ohjauskortti ja I/O-kortti (RMIQO) livaa 1/O-kortin ulkoisia ohjausliitantdja.

Asennuksen tarkistuslista sisaltaa tarkistuslistan taajuusmuuttajan mekaanisen
asennuksen ja sahkoliitantdjen tarkistusta varten.

Kéyttéonotto ja kédytt6 kuvailee taajuusmuuttajan kdynnistyksen ja kayton.
Huolto antaa ohjeet ennalta ehkaisevaan huoltoon.

Tekniset tiedot sisaltda taajuusmuuttajan tekniset tiedot, mukaan lukien
nimellisarvot, koot ja tekniset vaatimukset, CE-merkinnan ja muiden merkintéjen
edellyttdmat ehdot seka takuuehdot.

Mittapiirrokset sisaltéa taajuusmuuttajan mittapiirrokset.

Vastusjarrutus kertoo, kuinka lisdvarusteena saatavat jarrukatkojat ja -vastukset
valitaan, suojataan ja kytketdan. Luku sisaltdd myods teknisia tietoja.

RMIO-kortin ulkoinen +24 V DC:n tehonsydtté liittimen X34 kautta kuvaa RMIO-
kortin ulkoisen +24 V DC:n tehonsy6ton kytkemisen X34-liitdnnan kautta.

Johdanto



Asennuksen ja kdyttoonoton vaiheet

Tehtava

Ota selville taajuusmuuttajan runkokoko: R2, R3, R4,

R5 tai R6.

Suunnittele asennus.

Tarkista ympariston olosuhteet, nimellisarvot,
tarvittava jaadhdytysilman virtaus, syéttéliitanta,
moottorin yhteensopivuus, moottoriliitanta ja muut
tekniset seikat.

Valitse kaapelit.

v

Pura laitteet pakkauksesta ja tarkasta ne.

Tarkista, ettéd pakkauksessa on kaikki tarvittavat
lisdvarustemoduulit ja laitteet ja etté ne ovat
vahingoittumattomia.

Vain ehjét laitteet saa kéynnistaa.

v

Jos taajuusmuuttaja aiotaan kytkea
(maadoittamattomaan) IT-verkkoon, tarkista, etta
taajuusmuuttajassa ei ole maadoitettuun
jarjestelmaan tarkoitettua EMC-suodinta.

v

Tarkasta asennuspaikka.

Asenna taajuusmuuttaja seinalle tai kaappiin.

Veda kaapelit.
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Lisatietoja

Tekniset tiedot: IEC-tiedot tai NEMA-tiedot.

Tekniset tiedot
Séhkbasennuksen suunnitteleminen

Euroopan unionin EMC-direktiiviin liittyvia
tietoja on kohdassa Tekniset tiedot: CE-
merkinté

Lisdvarusteopas (jos mukana on lisévarusteita)

Mekaaninen asennus: Laitteen purkaminen
pakkauksesta.

Jos taajuusmuuttajaa ei ole kaytetty yli
vuoteen, sen tasajannitevalipiirin
kondensaattorit on elvytettava. Katso Converter
module capacitor reforming instructions -opas
(3BFE64059629, englanninkielinen).

Yleisié tietoja tuotteesta: Tyyppikoodi

IT-verkot (maadoittamattomat)

Mekaaninen asennus: Ennen asennusta

Tekniset tiedot

Mekaaninen asennus

Sahkbéasennuksen suunnitteleminen:
Kaapelireitit

Euroopan unionin EMC-direktiiviin liittyvia
tietoja on kohdassa Tekniset tiedot: CE-
merkinta.

Johdanto
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Tehtava

Lisatietoja

Tee moottorin ja moottorikaapelin eristysmittaukset.

Séhkéliitdnnét: Asennuksen eristysmittaukset

Kytke tehokaapelit.

Séhkéliiténnat

Y

Kytke ohjaus- ja apuohjauskaapelit.

Sahkdliitdnnét ja Moottorin ohjauskortti ja I/O-
kortti (RMIO) sekd moduulin mukana toimitettu
lisdvarustemoduuliopas.

v

| Tarkista asennus.

| Asennuksen tarkistuslista

v

| Ota taajuusmuuttaja kayttoon.

| Asianmukainen ohjelmointiopas

v

Ota kayttoon lisavarusteena saatava jarrukatkoja
(jos kaytossa).

Vastusjarrutus

Johdanto
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Termillyhenne

Kuvaus

AGPS

IGBT-hilaohjainkorttien teholahdekortti. Kaytetaan lisavarusteena
saatavan odottamattoman kaynnistyksen eston toteutuksessa.

AIMA

1/0-moduulisovitin. Laajennusyksikkd, jonka avulla 1/0-
laajennusmoduuleja voidaan asentaa taajuusmuuttajayksikon
ulkopuolelle.

ASTO

Safe torque off -kortti. Lisdvarusteena saatava kortti, jolla toteutetaan
Safe torque off -toiminto.

CDP 312R

Ohjauspaneelin tyyppi.

DDCS

Distributed Drives Communication System; valokuitutiedonsiirron
protokolla.

DTC

Suora momenttisaatoé (DTC-tila).

EMC

Electromagnetic Compatibility, sshkémagneettinen yhteensopivuus.

IGBT

Insulated Gate Bipolar Transistor; janniteohjattu puolijohde.

IT-verkko

Syoéttdverkko, jolla ei ole (matalaimpedanssista) yhteytta
maadoitukseen.

POUS

Odottamattoman kaynnistyksen esto.

RAIO

Analoginen 1/O-laajennusmoduuli.

RCAN

CANopen-sovitinmoduuli.

RCNA

ControlNet-sovitinmoduuli.

RDCO

DDCS-tiedonsiirtomoduuli.

RDIO

Digitaalinen I/O-laajennusmoduuli.

RDNA

DeviceNet™-sovitinmoduuli.

RECA

EtherCAT-sovitinmoduuli.

REPL

Ethernet POWERLINK -sovitinmoduuli.

RETA

Ethernet-sovitinmoduuli Modbus/TCP- ja EtherNet/IP-protokollia
varten.

RFI

Radio-frequency interference; radiotaajuinen hairio.

RIBA

InterBus-S-sovitinmoduuli.

RINT

Paapiirikortti.

RLON

LONWORKS®-sovitinmoduuli.

RMBA

Modbus-sovitinmoduuli.

RMBP

Modbus plus -sovitinmoduuli.

RMIO

Syétén/moottorin ohjauskortti ja I/O-kortti.

RPBA

PROFIBUS-DP-sovitinmoduuli.

RRFC

RFI-suodatinkortti (EMC-vaatimusten tayttadmiseen tarvittava
suodatinkortti).

RRIA

Resolverin sovitinmoduuli.

RTAC

Pulssianturin sovitinmoduuli.

RVAR

Varistorikortti.

STO

Safe torque off -toiminto.

TN-verkko

Syéttéverkko, jolla on suora yhteys maadoitukseen.

Johdanto
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Toimintaperiaate ja laitekuvaus

Yleista

Tassa luvussa on lyhyt kuvaus taajuusmuuttajan toimintaperiaatteesta ja
rakenteesta.

Yleisia tietoja tuotteesta

ACS800-01/U1 on seinélle asennettava taajuusmuuttaja, jolla ohjataan
vaihtovirtamoottoreita.

Ohjauspaneeli CDP 312R Jaahdytyselementti

SRR AR AL

Etukansi

"-‘&;-—rf’
- — 3
- . = Kytkentakotelo

1P21 (UL-tyyppi 1)

Ohjauspaneeli CDP 312R
saranoilla avautuvan
muovikannen alla

Jaahdytyselementti

Etukansi (ei kytkentakoteloa)

IP55 (UL-tyyppi 12)

Toimintaperiaate ja laitekuvaus
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Tyyppikoodi

Tyyppikoodi sisaltaa tietoa taajuusmuuttajan teknisistd ominaisuuksista ja kokoon-
panosta. Tyyppikoodin ensimmaiset numerot vasemmalla iimaisevat laitteen
peruskokoonpanon (esimerkiksi ACS800-01-0006-5). Seuraavaksi koodi iimaisee
valitut lisdvarusteet, eroteltuna +-merkein (esimerkiksi +E202). Yleisimmat
vaihtoehdot on annettu alla olevassa taulukossa. Kaikissa laitetyypeissa ei voi valita
kaikkia vaihtoehtoja. Lisatietoja on ACS800 Ordering Information -oppaassa
(EN-koodi: 3AFY64556568, saatavana pyynnosta).

Valinta Vaihtoehdot

Tuotesarja ACS800-tuotesarja

Tyyppi 01 Asennus seinalle. Jos mitaan lisavarusteita ei ole valittu: IP21, ohjauspaneeli
CDP 312R, ei EMC-suodatinta, Standard Control Program -ohjausohjelma,
kaapelien kytkentékotelo (kaapelointi alakautta), jarrukatkoja (runkokoot R2 ja
R3, 230/400/500 V:n yksikot ja runkokoko R4, 690 V:n yksikot),
lakkaamattomat kortit ja englanninkieliset oppaat.

U1 Asennus seinalle (USA). Jos mitéan lisévarusteita ei ole valittu: UL-tyyppi 1,
ohjauspaneeli CDP 312R, ei EMC-suodatinta, Standard Control Program -
ohjausohjelman Yhdysvalloissa kaytettava versio (oletusasetuksena
kolmijohtiminen kdynnistys ja pysaytys), US-kytkentakotelo, jarrukatkoja
(runkokoot R2 ja R3, 230/400/500 V:n yksikét ja runkokoko R4, 690 V:n
yksikot), lakkaamattomat kortit ja englanninkieliset oppaat.

Koko Katso Tekniset tiedot: /IEC-tiedot tai NEMA-tiedot.
Jannitealue 2 208/220/230/240 V AC
(nimellisjénnite 3 380/400/415 V AC
lihavoitu) 5 380/400/415/440/460/480/500 V AC
7 525/575/600/690 V AC

Lisavarustekoodit (+-koodit)

Suojausluokka B056 |IP55 / UL-tyyppi 12
Rakenne C131 |Tarinanvaimentimet
C132 |Laivakayttoon hyvaksytty yksikko (lakatut piirikortit; +C131 pakollinen, kun
runkokoko on R4...R6 ja laite asennetaan seinélle; +C131 ei ole pakollinen
kaappiin asennettaessa)
Vastusjarrutus D150 |Jarrukatkoja
Suodin E200 |EMC/RFI-suodin toisen kayttdympariston (maadoitettuun) TN-verkkoon,
taajuusmuuttajakategoria C3 (runkokoot R2...R5).
E202 |EMC/RFI-suodin ensimmaisen kayttoympariston (maadoitettuun)
TN-verkkoon, taajuusmuuttajakategoria C2.
E210 |EMC/RFI-suodin toisen kayttdympariston (maadoitettuun/maadoittamatto-
maan) TN/IT-verkkoon, taajuusmuuttajakategoria C3 (runkokoko R6).
Kaapelointi H358 |US/UK-kytkentékotelo
Ohjauspaneeli 0J400 |Ei ohjauspaneelia
Kenttavayla K... Katso ACS800 Ordering Information (EN-koodi: 3AFY64556568).
/0 L.
Ohjausohjelma N...
Kayttooppaan kieli R...
Turvaominaisuudet Q950 |Odottamattoman kaynnistyksen esto: AGPS-kortti ja 3 metrin kaapeli
(ei kéyteta lisdvarusteen +Q967 kanssa).
Q967 |Safe torque off -toiminto (STO) iiman suojarelettd: ASTO-kortti ja 3 metrin

kaapeli (ei kayteta lisdvarusteen +Q950 kanssa).

Toimintaperiaate ja laitekuvaus
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Valinta Vaihtoehdot
Erikoisominaisuudet P901 |Lakatut kortit
P904 |Laajennettu takuu

Paapiiri ja ohjaus
Kaavio

Téassa kaaviossa on kuvattu taajuusmuuttajan ohjausliitdnnat ja paapiiri.

UL
Lo

Taajuusmuuttaja

TIITH
i 09

Moottorin

.| ohjauskortti r—> Lisévarustemoduuli 1: RMBA, RAIO,
ja 1/0-Kortti RDIO, RDNA, RLON, RIBA, RPBA, RCAN,
(RMIO) RCNA, RMBP, RETA, RECA, REPL, RRIA

Ulkoinen ohjaus r—> Lisavarustemoduuli 2: RTAC, RAIO,
analogia-/digitaali- RRIA tai RDIO

tulojen ja -lahtéjen
kautta -

H¢ tai RTAC
—

—> DDCS-tiedonsiirron lisdvarustemoduuli
3: RDCO-01, RDCO-02 tai RDCO-03

Odottamattoman kaynnistyksen X41
esto (AGPS-kortti) tai

Safe torque off (ASTO-kortti) /\w:[ |:|
L
T

jp— Y
O/

—~
Syéttéteho oo

— Lahtéteho

——

7 Jarrukatkoja, kun runkokoko on R2 tai R3
[ | seka runkokoon R4 690 V:n yksikdissa
— 2 (muut runkokoot: valinnainen varuste)

r
\

R- UDC+ UDC-
R+

Toiminta

Téssa taulukossa on kuvattu lyhyesti paapiirin toiminta.

Komponentti Kuvaus
6-pulssinen Muuntaa kolmivaiheisen vaihtojannitteen tasajannitteeksi.
tasasuuntaaja

Toimintaperiaate ja laitekuvaus
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Komponentti Kuvaus

Kondensaattori Energiavarasto, joka vakauttaa tasajannitevalipiirin jannitteen.

|GBT-vaihtosuuntaaja Muuntaa tasajannitteen vaihtojannitteeksi ja painvastoin. Moottorin
toimintaa ohjataan IGBT-kytkenndilla.

Piirikortit
Taajuusmuuttajan vakiovarusteisiin kuuluvat seuraavat piirikortit:
+ paapiirikortti (RINT)
» moottorin ohjauskortti ja 1/0-kortti (RMIO)

+ EMC-suodatinkortti (RRFC), kun EMC-laite on valittu, tai muulloin varistorikortti
(RVAR)

+ ohjauspaneeli CDP 312R.

Moottorin ohjaus

Moottorin ohjaus perustuu suoraan momentinsaatdéon (Direct Torque Control, DTC).
Kahden vaiheen virtaa seka DC-jannitetta mitataan ja niita kaytetdan
moottorisdatéon. Kolmas vaihevirta mitataan maasulkusuojausta varten.

Toimintaperiaate ja laitekuvaus
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Mekaaninen asennus

Yleista

Tama luku sisaltaa ohjeet pakkauksen purkamiseen, toimituksen tarkistuslistan seka
ohjeet taajuusmuuttajan mekaaniseen asennukseen.

Laitteen purkaminen pakkauksesta

Taajuusmuuttaja toimitetaan pahvi- tai vaneripakkauksessa. Pakkaus sisaltaa
taajuusmuuttajan lisaksi seuraavat tuotteet:

« kytkentéakotelo (vain IP21-yksikét): ruuvit, kiinnikkeet ja tarindnvaimentimet
(lisavaruste +C131)

« turvallisuuslisévarusteiden laatikko: Safe torque off -toiminnon ASTO-kortti
(lisdvaruste +Q967) tai odottamattoman kaynnistyksen eston AGPS-kortti
(lisévaruste +Q950)

* muovipussi: ruuvit (M3), kiinnikkeet ja kaapelikengat (2 mm2, M3)
ohjauskaapelien suojavaipan maadoitusta varten, kaikki kayttdoppaat (laiteopas,
asianmukaiset ohjelmointioppaat, lisdvarustemoduulien oppaat),
jaannodsjannitteen varoitustarrat ja muut toimitusasiakirjat.

Pakkauksen tyyppi, koko ja materiaali maaraytyy taajuusmuuttajan runkokoon ja
valittujen lisdvarusteiden mukaan. (Lisatietoja on kohdassa Pakkausten mitat ja
painot sivulla 7117.) sivu Seuraavat pakkauksen purkuohjeet ovat vain esimerkkeja.

Huomautus: Al3 heité pois erillisissa pahvilaatikoissa olevia tarkeitd komponentteja.

Mekaaninen asennus
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Esimerkki 1
1. Leikkaa laatikko kahteen osaan vetamalla nuolella merkityisté kohdista.
2. Poista laatikon ylaosa.

3. Poista laite ja muu sisélto laatikosta.

Al4 nosta laitetta kannesta.

Mekaaninen asennus
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Esimerkki 2
1. Katko sidontanauhat.
2. Poista ulompi laatikko ja suojus.

3. Irrota lukituslevy ja ruuvit, joilla yksikké on kiinnitetty pohjalavaan.

Mekaaninen asennus



32

Toimituksen tarkistaminen

Tarkista, etté kaikki kohdassa Laitteen purkaminen pakkauksesta luetellut osat ovat
mukana pakkauksessa.

Tarkista, ettei laite ole vahingoittunut. Varmista ennen asennusta ja kayttddnottoa
taajuusmuuttajan tyyppikilvesta, etté kyseessa on oikea laitetyyppi. Tyyppikilvessa
on |EC- ja NEMA-arvot, UL-, C-UL-, CSA- ja CE-merkinnat, tyyppikoodi ja
sarjanumero, joiden perusteella yksittaiset laitteet tunnistetaan. Sarjanumeron
ensimmainen numero ilmaisee valmistuspaikan. Nelja seuraavaa numeroa kertovat
laitteen valmistusvuoden ja -viikon. Loput numerot tdydentavéat sarjanumeron niin,
etta kaikki laitteet saavat yksiléivan koodin.

Tyyppikilpi on kiinnitetty jadhdytyselementtiin ja sarjanumerokilpi yksikon taustalevyn
yldosaan. Alla on esimerkit tyyppi- ja sarjanumerokilvista.

ingu 3~ 30500 (480) ¥V P21, UL type 1, MEMA 1 ABB Dy

u
1 125 (1) A e
T A8 &3 Hr (E & i @l 0
Dutpet U 3= 0 Uingst ¥ - h e
i
'

0300 Ha IIIIIIIIjIIII UL

31600007 =
ACSB00-01-0011-5+E202+L503

Tyyppikilpi

ACH800-01-0011-84E202+L563
AL
e US1600007 =

Sarjanumerokilpi

Ennen asennusta

Taajuusmuuttaja on asennettava pystyasentoon, jadhdytysosa seindan pain.
Varmista, ettd asennuspaikka on alla olevien vaatimusten mukainen. Katso rungon
tiedot luvusta Mittapiirrokset.
Asennuspaikan vaatimukset
Lisatietoja taajuusmuuttajan sallituista kayttéolosuhteista on luvussa Tekniset tiedot.
Seina

Seinan on oltava mahdollisimman pystysuora, syttymatdntd materiaalia ja riittdvan
vahva kestdmaan taajuusmuuttajan paino. Tarkista, ettei seinalla ole mitdan, mika
estaisi asentamisen.

Lattia

Laitteen alla olevan lattian tai materiaalin tulisi olla palamatonta.

Mekaaninen asennus
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Vapaa tila laitteen ympérilld

Seuraavassa on ilmoitettu millimetreina laitteen ymparille jatettava vapaa tila, jota
tarvitaan jadhdytysilman kiertoon seka huoltotdiden suorittamista varten. Kun 1P55-
yksikoita asennetaan paallekkain, on kunkin yksikén yla- ja alapuolella oltava 200
mm vapaata tilaa.

1P21 (UL-tyyppi 1) IP55 (UL-tyyppi 12)

f

limavirta (sivundkyma)

Mekaaninen asennus
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Taajuusmuuttajan asentaminen seinélle

Yksikot, joissa ei ole tarindnvaimentimia

1. Merkitse paikat neljélle reidlle. Kiinnityspisteet on kerrottu luvussa Mittapiirrokset.
Jos runkokoko on R2...R5 (IP21, UL-tyyppi 1), kdytad pakkauksesta leikattua
kiinnityskaavainta.

2. Kiinnita ruuvit tai pultit merkittyihin paikkoihin.
3. IP55-taajuusmuuttajat (UL-tyyppi 12): Irrota etukansi avaamalla kiinnitysruuvit.

4. Nosta taajuusmuuttaja seinaan kiinnitettyjen ruuvien varaan. Huomautus: Pida
nostaessasi kiinni taajuusmuuttajan kotelosta (R6: nostorei'ista), ala kannesta.

5. Kirista ruuvit tiukasti seinaan.

c = W
IP55 (UL-tyyppi 12) ﬁ;w 1 P01

pDe

©
T
0000

OO0 00O

:

OO OO

N

?D1
g
o A ¢u-

IP55 (UL-tyyppi 12) -laivakédyttosovellukset (+C132), runkokoot R4...R6
Katso ACS800-01/U1 Marine Supplement -opas (3AFE68291275,
englanninkielinen.

Yksikot, joissa ei ole tdarindnvaimentimia (+C131)

Katso ACS800-01/U1 Vibration Damper Installation Guide -opas (3AFE68295351,
englanninkielinen).

UL 12 -yksikot

Asenna taajuusmuuttajan mukana toimitettu suojus 50 mm yksikén ylareunan
ylapuolelle.

Mekaaninen asennus
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Kaappiasennus

Jos yksikkd asennetaan kaappiin, on jadhdytyksen kannalta eduksi irrottaa etukansi.

Kun yksikoéita asennetaan vierekkain, niiden valiin on jaatadva 5 mm, kun etukantta ei

ole. Yksikkdon tulevan jaahdytysilman lampétila ei saa olla yli +40 °C.
Jaahdytysilman johtaminen ulos kaapista

Esta jadhdytysilman jadminen kiertdmaan kaapin sisa- tai ulkopuolelle.

Esimerkki

] KUUMA
Paailmavirta ulos ALUE

k limanvirtauksen estolevy

Paailmavirta siséan

Mekaaninen asennus
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Péaallekkain asennetut yksikot

Ohjaa poistuva jaahdytysilma siten, ettei se paase ylempaan laitteeseen.
Esimerkki

Enintdéan +40 °C

I

Mekaaninen asennus



37

Sahkoasennuksen suunnitteleminen

Yleista

Tassa luvussa annettuja ohjeita on noudatettava moottorin, kaapeleiden,
suojausten, kaapeleiden reitityksen ja taajuusmuuttajan kayttétavan valinnassa.

Huomautus: Asennus on aina suunniteltava ja tehtavéa paikallisia lakeja ja
maarayksia noudattaen. ABB ei vastaa millaan tavalla asennuksista, jotka ovat
paikallisten lakien ja/tai muiden méaaraysten vastaisia. Edelleen jos ABB:n antamia
ohjeita ei noudateta, takuu raukeaa ja laitteen kaytdssa voi esiintyd ongelmia.

Moottorin valinta ja yhteensopivuus

1. Valitse moottori luvussa Tekniset tiedot olevien nimellisarvotaulukoiden mukaisesti.

Kayta DriveSize PC -tydkalua, jos oletuskuormitusjaksoja ei voida soveltaa.

. Tarkista, ettd moottorin nimellisarvot ovat taajuusmuuttajan sallimissa rajoissa:

* moottorin nimellisjannite on 1/2... 2 -kertaa taajuusmuuttajan Uy

* moottorin nimellisvirta on 1/6... 2 kertaa taajuusmuuttajan /4, kun valittuna on
DTC-saaté ja 0 ... 2 - lopg, kun valittuna on skalaariohjaus. Saatétapa valitaan
taajuusmuuttajan parametrilla.

. Tarkista, ettéd moottorin jannitearvot tayttavat sovelluksen vaatimukset:

Vastusjarrutus Moottorin nimellisjannite

vastusjarrutus ei ole kaytdssa Un

usein toistuva tai pitkékestoinen vastusjarrutus on kaytéssa Unceqt

Un = taajuusmuuttajan nimellinen tulojannite

Unceqt = Upc/1.35

Unceqr = taajuusmuuttajan syottéma vaihtojénnite (V AC).

Upc = taajuusmuuttajan valipiirin enimmaistasajannite (VDC).
Vastusjarrutus: Upc= 1,21 x tasajannitevélipiirin nimellisjénnite.
Huomautus: Tasajannitevalipiirin nimellisjannite on Uy x 1.35 V DC.

Katso huomautus 7 kohdassa Vaatimustaulukko sivulla 43.

. Kysy lisatietoja moottorin valmistajalta ennen moottorin kaytt6a jarjestelmassa,

jossa moottorin nimellisjannite eroaa taajuusmuuttajan syéttéjannitteesta.

. Varmista, ettd moottorin eristystaso kestaa paajannitteen huippuarvon

moottoriliittimissa. Lisatietoja vaaditusta moottorin eristystasosta ja
taajuusmuuttajan suotimista on kohdassa Vaatimustaulukko.

Esimerkki 1: Kun sy6ttdjannite on 440 V ja diodisy6tolla varustettu
taajuusmuuttaja toimii vain moottoritilassa, paajannitteen huippuarvo
moottoriliittimissa voidaan arvioida seuraavasti: 440V - 1,35-2=1190 V.
Tarkista, ettd moottorin eristystaso kestaa taman jannitteen.

Sahkdasennuksen suunnitteleminen
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Moottorin eristyksen ja laakereiden suojaaminen

Taajuusmuuttajan lahddssa on — lahtdtaajuudesta riippumatta — noin 1,35 kertaa
verkkojannitteen suuruisia pulsseja, joiden nousuaika on erittdin lyhyt. Tama patee
kaikkiin taajuusmuuttajiin, joissa sovelletaan uusinta IGBT-
vaihtosuuntaajatekniikkaa.

Pulssien jannite voi olla Iahes kaksinkertainen moottoriliittimissa. Moottorikaapelin ja
-littimien vaimennus- ja heijastusominaisuudet vaikuttavat jannitteeseen. Tama voi
puolestaan aiheuttaa lisarasitusta moottorin ja moottorikaapelien eristykselle.

Uusien nopeussaadettyjen taajuusmuuttajien nopeasti nousevat jannitepulssit ja
korkeat kytkentataajuudet voivat aiheuttaa laakerin kautta kulkevia virtapulsseja,
jotka kuluttavat vahitellen laakereiden vierintépintaa ja rullausominaisuuksia.

Moottorin eristyksen rasitusta voidaan valttaa lisdvarusteena saatavien ABB:n du/dt-
suodattimien avulla. du/dt-suotimet myds pienentavat laakerivirtoja.

Jotta valtyttaisiin moottorin laakerien vaurioilta, kaapelit on valittava ja asennettava
téssa oppaassa annettujen ohjeiden mukaan. Lisaksi N-paan laakeri on eristettava
ja ABB:n valmistamia lahtOsuotimia on kaytettava alla olevan taulukon mukaisesti.
Suotimia on kahta eri tyyppia, ja niitéd kaytetaan joko erikseen tai yhdessa:

+ Lisavarusteena saatavat du/dt-suotimet suojaavat moottorin eristysjarjestelmaa
ja pienentavat laakerivirtoja.

+  Common mode -suotimet padasiassa vahentavat laakerivirtoja.

Sahkdasennuksen suunnitteleminen
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Seuraavassa taulukossa kerrotaan, miten moottorin eristystaso valitaan ja milloin
tarvitaan lisdvarusteena saatavaa ABB:n du/df-suodinta, moottorin N-paassa
eristettyja laakereita ja ABB:n common mode -suotimia. Jos moottori ei tayta
annettuja vaatimuksia tai se asennetaan vaarin, moottorin kayttéika saattaa
lyhentyd, sen laakerit voivat vaurioitua ja takuu voi mitatoitya.

Moottorin Verkon Vaatimukset
tyyppi Argmelll:ija.rjnlt.e Moottorin ABB:n du/dt-suodin, N-padssa eristetty laakeri ja ABB:n common
(AC-verkkojénnite) eristystaso mode -suodin
© Py <100 kW 100 kW < Py < 350 kW Py > 350 kW
2 ja tai tai
E runkokoko runkokoko > IEC 315 runkokoko >
S <IEC 315 IEC 400
Py <134 hv 134 hp < Py < 469 hv Py > 469 hv
ja tai tai
runkokoko runkokoko > runkokoko >
< NEMA 500 NEMA 500 NEMA 500
A |Lanka- Uy <500V Vakio - +N +N + CMF
B |kaamityt = 500y < <600V |Vakio + duldt + du/dt + N +duldt + N + CMF
B M2_, M3_ja
M4_ tai
Vahvistettu - +N + N+ CMF
600V < Uy<690V | Vahvistettu + du/dt +du/dt + N + du/dt + N + CMF
(kaapelin pituus <
150 m)
600V < Uy<690V |Vahvistettu - +N + N+ CMF
(kaapelin pituus >
150 m)
Muotokupari- | 380 V < Uy <690V | Vakio ei saatavilla +N + CMF Py <500 kW: + N +
kaamityt HX_ CMF
ja AM_ Py > 500 KW: + N +
CMF + du/dt
Vanhat* 380V < Uy<690V |Tarkista moottorin + du/dt jannitteilld, jotka ovat yli 500 V + N + CMF
muotokupari- valmistajalta.
kaamityt HX_
ja modulaari
Lankak&ami- [0V < Uy <500 V Pyérolanka-kaamitys |+ N + CMF
RI:VIH)E*_ ja 500V < Uy <690V +du/dt + N + CMF
HDP Ota yhteys moottorin valmistajaan.

Sahkdasennuksen suunnitteleminen
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Moottorin Verkon Vaatimukset
tyyppi n|me|||sla.r:n|t? Moottorin ABB:n du/dt-suodin, N-padssa eristetty laakeri ja ABB:n common
(AC-verkkojénnite) eristystaso mode -suodin
© Py <100 kKW 100 kW < Py < 350 kW Py > 350 kW
g ja tai tai
£ runkokoko runkokoko > IEC 315 runkokoko >
g <IEC 315 IEC 400
Py <134 hv 134 hp < Py <469 hv Py > 469 hv
ja tai tai
runkokoko runkokoko > runkokoko >
< NEMA 500 NEMA 500 NEMA 500
N |[Lanka- Uy<420V Vakio: Uy =1300V |- + N tai CMF + N+ CMF
o 'rfaé?(')‘y”a 420V < Uy <500V |Vakio: Uy = 1300V |+ du/dt +du/dt + N +du/dt + N + CMF
N U - N
kupari- tai
:4\ kaamityt + du/dt + CMF
B tai
B Vahvistettu: - + N tai CMF + N+ CMF
Oy =1600V,
0,2 mikrosekunnin
nousuaika
500V < Uy <600V | Vahvistettu: + du/dt +du/dt + N +du/dt + N + CMF
O =1600V @
+ du/dt + CMF
tai
Vahvistettu: - + N tai CMF + N+ CMF
O =1800V
600V <Uy<690V [Vahvistettu: + du/dt +du/dt + N + du/dt + N + CMF
O =1800V
Vahvistettu: - N + CMF N + CMF
O =2000V,
0,3 mikrosekunnin
nousuaika ***

*  Valmistettu ennen 1.1.1998.
** Moottorit, jotka valmistettu ennen 1.1.1998: tarkista lisdohjeet moottorin valmistajalta.

*** Jos taajuusmuuttajan vali

irin tasajannitetta nostetaan nimellistasosta jarruvastuksella tai IGBT-

sy6ton ohjausohjelmalla (valittavissa parametrilla), tarkista moottorin valmistajalta, tarvitaanko

taajuusmuuttajan kayttdalueella 1aht66n lisdsuodattimia.

Huomautus 1: Taulukossa kaytetyt lyhenteet on selitetty seuraavassa.

Lyhenne Maaritelma

Uy Syéttéverkon nimellisjannite

O, Moottoriliittimissé esiintyvé paajannitteen huippuarvo, joka moottorin eristyksen
pitaa kestaa

Py Moottorin nimellisteho

du/dt Taajuusmuuttajan 1ahdon du/dt-suodin

CMF Common mode -suodin

N N-paan laakeri: moottorin N-paassa eristetty laakeri

n.a. Taman tehoalueen moottoreita ei ole saatavilla vakiolaitteina. Ota yhteys
moottorin valmistajaan.

Sahkdasennuksen suunnitteleminen
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Moottorin valmistajalta on pyydettava lisatietoja rajahdysvaarallisten tilojen (EX)
moottoreiden eristyksen rakenteesta ja muista vaatimuksista.

Huomautus 3: ABB:n korotetun tehon moottorit ja IP23-moottorit

Korotetun tehon moottorien nimellinen Iahtéteho on suurempi kuin tietylle
runkokoolle on ilmoitettu standardissa EN 50347:2001. Seuraavan taulukon
vaatimukset koskevat ABB:n lankak&amittyja moottoreita (esimerkiksi M3AA, M3AP

ja M3BP).

Nimellis-
syottojannite (AC)

Vaatimukset

Moottorin
eristystaso

ABB:n du/dt- ja common mode -suotimet
sekd moottorin N-paassa eristetyt laakerit

Py <100 kW | 100 kW < Py <200 kW Py > 200 kW
Py <140 hv 140 hv < Py < 268 hv Py > 268 hv
Uy <500V Vakio - +N + N + CMF
500 V < Uy <600V | Vakio + du/dt + N + du/dt + N + du/dt + CMF
tai
Vahvistettu - +N + N+ CMF
600 V < Uy <690V | Vahvistettu + du/dt + N + du/dt + N + du/dt + CMF

Sahkdasennuksen suunnitteleminen
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Huomautus 4: Muut kuin ABB:n korotetun tehon moottorit ja IP23-moottorit

Korotetun tehon moottorien nimellinen I&htéteho on suurempi kuin tietylle
runkokoolle on ilmoitettu standardissa EN 50347:2001. Alla olevan taulukon
vaatimukset koskevat lanka- tai muotokuparikdamittyja muiden valmistajien
moottoreita, joiden nimellisteho on alle 350 kW. Jos moottori on suurempi, pyyda
lisatietoja moottorin valmistajalta.

Nimellis- Vaatimukset
syéttSjannite (AC) Moottorin ABB:n dul/dt-suodin, N-paassa eristetty laakeri
eristystaso ja ABB:n common mode -suodin
Py < 100 kW tai 100 kW < Py < 350 kW tai
runkokoko < IEC 315 IEC 315 < runkokoko < IEC 400
Py <134 hv tai 134 hv < Py < 469 hv tai
runkokoko NEMA 500 < runkokoko < NEMA 580
< NEMA 500
Uy=<420V Vakio: Uy, = + N tai CMF + N+ CMF
1300V
420V < Uy < 500 V| Vakio: Uy = + du/dt + (N tai CMF) + N + du/dt + CMF
1300V
tai
Vahvistettu: + N tai CMF + N+ CMF
0, =1600V,
0,2 mikrosekunnin
nousuaika
500 V < Uy £ 600 V| Vahvistettu: + du/dt + (N tai CMF) +du/dt + N + CMF
O, =1600V
tai
Vahvistettu: + N tai CMF + N+ CMF
U =1800V
600 V < Uy < 690 V| Vahvistettu: + N + du/dt + N + du/dt + CMF
U =1800V
Vahvistettu: N + CMF N + CMF

0, =2000V,0,3
mikrosekunnin
nousuaika ***

Hekk

Jos taajuusmuuttajan valipiirin tasajannitettd nostetaan nimellistasosta jarruvastuksella, tarkista

moottorin valmistajalta, tarvitaanko taajuusmuuttajan kayttéalueella lisdlahtdsuotimia.

Huomautus 5: HXR- ja AMA-moottorit

Kaikki Helsingissa valmistetut taajuusmuuttajajarjestelmien AMA-koneet on
varustettu muotokuparikaamitykselld. Kaikki vuoden 1998 alusta Iahtien Helsingissa
valmistetut HXR-koneet on varustettu muotokuparikdamityksella.

Huomautus 6: ABB:n muut kuin tyyppien M2_, M3_, HX_ ja AM_ moottorit
Valitaan muiden kuin ABB:n valmistamien moottoreiden mukaan.

Sahkdasennuksen suunnitteleminen
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Huomautus 7: Taajuusmuuttajan vastusjarrutus

Jos taajuusmuuttaja on suuren osan toiminta-ajastaan jarrutilassa, sen valipiirin
tasajannite kasvaa. Vaikutus on sama kuin jos sy6tt6jannite nousisi 20 prosenttia.
Jannitteen nousu tulisi ottaa huomioon moottorin eristysvaatimuksia maariteltaessa.

Esimerkki: Moottorin eristysvaatimus 400 V:n sovellukselle on valittava 480 V:n
syéttéjannitteen mukaan.

Huomautus 8: Nousuajan ja p&éjénnitteen huippuarvon laskeminen

Taajuusmuuttajan tuottaman paajannitteen huippuarvot moottoriliittimissa ja
jannitteen nousuaika riippuvat kaapeleiden pituudesta. Taulukossa esitetyt moottorin
eristysjarjestelmavaatimukset on maaritetty vaativimman mahdollisen tilanteen
varalle, ja ne patevat 30-metrisille ja sitéd pidemmille kaapeleille. Nousuaika voidaan
laskea seuraavasti: ot =0,8 - U /(du/dt). Katso U, ja du/dt alla olevista kaavioista.
Kerro kuvaajan arvot syéttdjannitteella (Uy). Taajuusmuuttajilla, joissa on IGBT-
syottdyksikko tai vastusjarrutus, Uy | - ja du/dt-arvot ovat noin 20 prosenttia
suuremmat.
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Huomautus 9: Sinisuotimet suojaavat moottorin eristystd. Taman vuoksi du/dt-
suodin voidaan korvata sinisuotimella. Sinisuodinta kaytettdessa huippujannite
vaiheiden valillda on noin 1,5 x Uy.

Huomautus 10: Common mode -suodin on saatavissa lisdvarusteena.

Kestomagneettimoottori

Vaihtosuuntaajan 14ht66n voidaan liittda vain yksi kestomagneettimoottori.

Kestomagneettimoottorin ja taajuusmuuttajan 1ahddn valiin on suositeltavaa asentaa
turvakytkin. Kytkinta tarvitaan moottorin erottamiseen taajuusmuuttajan huollon
aikana.

Sahkdasennuksen suunnitteleminen
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Verkkoliitannat

Erotuslaite

Asenna kasikayttdinen paakytkin vaihtovirtalahteen (verkon) ja taajuusmuuttajan
valiin. Erotuslaitteen tyypin on oltava sellainen, etté se voidaan lukita auki-asentoon
asennus- ja huoltotdiden ajaksi.

EU

Euroopan unionin direktiiveja noudattavan erotuslaitteen on oltava standardin SFS-
EN 60204-1, Koneturvallisuus, vaatimusten mukainen ja tyypiltéan jokin seuraavista:

+ kayttokategorian AC-23B (SFS-EN 60947-3) mukainen kytkinerotin

» erotin, jonka apukosketin saa aikaan kytkinlaitteiden kuormituspiirin katkeamisen
ennen erottimen paakoskettimien avaamista (SFS-EN 60947-3)

+ erotukseen sopiva standardin SFS-EN 60947-2 mukainen johdonsuojakatkaisija.
us

Erottimen taytyy vastata voimassa olevia turvaméaarayksia.

Sulakkeet

Lisatietoja on kohdassa Terminen ylikuormitus- ja oikosulkusuojaus.

Main contactor

Jos kontaktoria kaytetaan, se on mitoitettava taajuusmuuttajan nimellisjannitteen ja
-virran mukaan. Kayttokategoria (IEC 947-4) on AC-1.

Sahkdasennuksen suunnitteleminen
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Terminen ylikuormitus- ja oikosulkusuojaus

Taajuusmuuttajan ja sy6tto- ja moottorikaapelien terminen ylikuormitussuojaus

Taajuusmuuttaja suojaa itsedan seka syo6tto- ja moottorikaapeleita termiselta
ylikuormitukselta, kun kaapelit on mitoitettu taajuusmuuttajan nimellisvirran mukaan.
Muita termisen ylikuormituksen suojalaitteita ei tarvita.

moottorin suojaukseen on kaytettava erillistd termista ylikuormituskytkinta tai
johdonsuojakatkaisijaa. Nama laitteet saattavat vaatia erillisen sulakkeen
oikosulkuvirran katkaisemista varten.

Q VAROITUS! Jos taajuusmuuttajaan on kytketty useita moottoreita, kaapeleiden ja

Moottorin terminen ylikuormitussuojaus

Moottori on suojattava termiselta ylikuormitukselta maaraysten mukaan, ja moottorin
virta on katkaistava heti, kun ylikuormitus havaitaan. Taajuusmuuttajassa on
moottorin lampdvalvontatoiminto, joka suojaa moottoria ja katkaisee virran
tarvittaessa. Taajuusmuuttajan parametriarvon mukaan toiminto valvoo joko
laskettua (moottorin lampdmalliin perustuvaa) lampétila-arvoa tai moottorin
lAmpatila-anturien iimoittamaa todellista lampétilaa. Kayttaja voi sdataa lampoémallia
syottamalla lisatietoja moottorista ja kuormasta.

Yleisimmat l[ampdtila-anturit ovat:
* Moottorikoot IEC180...225: Iampokytkin, esimerkiksi Klixon
* Moottorikoot IEC200...250 ja niitd suuremmat koot: PTC tai Pt100.
Lisatietoja moottorin [Ampdvalvonnasta ja Iampétila-anturien kytkennasta ja kaytésta
on ohjelmointioppaassa.
Moottorikaapelin oikosulkusuojaus

Taajuusmuuttaja suojaa moottorikaapelia ja moottoria oikosulun aikana, jos
moottorikaapeli on mitoitettu taajuusmuuttajan nimellisvirran mukaan. Muita
suojalaitteita ei tarvita.

Sahkdasennuksen suunnitteleminen
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Taajuusmuuttajan tai syottokaapelin oikosulkusuojaus

Suojaa taajuusmuuttaja ja verkkokaapeli sulakkeilla tai katkaisijalla.

Piirikaavio

TAAJUUSMUUTTAJASSA El OLE VERKKOSULAKKEITA

Jakokeskus Taajuusmuuttaja
Syoéttokaapeli tai taajuusmuuttaja-
I moduuli
Sulakkeet
— = * 7%@
g !
£

Katkaisija |

Sulakkeet

Sulakkeet on mitotettava luvussa Tekniset tiedot annettujen ohjeiden mukaan.
Sulakkeet suojaavat sy6ttokaapelia oikosulkutilanteessa ja estavat taajuusmuuttajaa
ja lisalaitteita vaurioitumasta, jos taajuusmuuttajan sisalla tapahtuu
oikosulku.Suojaukseen voidaan kayttaa johdonsuojakatkaisijoita, jotka ABB on
testannut ACS800-taajuusmuuttajan kanssa. Muiden johdonsuojakatkaisijoiden
kanssa on kaytettava sulakkeita. ABB Oy:n paikallinen edustaja antaa lisatietoja
hyvaksytyista johdonsuojakatkaisijatyypeista ja sy6ttdverkon ominaisuuksista.

Johdonsuojakatkaisija
Johdonsuojakatkaisijoiden suojaavat ominaisuudet riippuvat niiden tyypista,

rakenteesta ja asetuksista. Liséksi on huomioitava syottéverkon
oikosulkukestoisuutta koskevat rajoitukset.

VAROITUS! Katkaisijoiden yleisen toimintaperiaatteen ja rakenteen vuoksi
kaikkien valmistajien johdonsuojakatkaisijoiden koteloista voi oikosulun
sattuessa purkautua kuumia ionisoituja kaasuja. Kayttéturvallisuuden
varmistamiseksi katkaisijat on asennettava ja sijoitettava erityisen
huolellisesti. Noudata valmistajan antamia ohjeita.

Huomautus: Yhdysvalloissa katkaisijoita ei saa kayttaa ilman sulakkeita.

Sahkdasennuksen suunnitteleminen
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Maasulkusuoja

Taajuusmuuttajassa on sisdainen maasulkusuoja, joka suojaa laitetta moottorissa tai
moottorikaapelissa esiintyviltd maavuodoilta. Maasulkusuoja ei suojaa laitteen
kayttajaa eikad anna palosuojausta. Maasulkusuoja voidaan poistaa kaytosta
parametrin avulla. Lisatietoja on asianmukaisessa ohjelmointioppaassa.

Taajuusmuuttajan EMC-suotimessa on kondensaattoreita, jotka on kytketty paapiirin
ja rungon valiin. Nama kondensaattorit ja pitkat moottorikaapelit lisdavat
maavuotovirtaa ja voivat laukaista vikavirtasuojakytkimen toiminnan.

Sahkdasennuksen suunnitteleminen
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Odottamattoman kdynnistyksen esto (lisdavaruste +Q950)

Taajuusmuuttaja voidaan varustaa odottamattoman kaynnistyksen estotoiminnolla
seuraavien standardien mukaisesti:

» |EC/EN 60204-1:1997,

+ ISO/DIS 14118:2000,

» SFS-EN 1037:1996,

» SFS-EN ISO 12100:2003

» SFS-EN 954-1:1996

+ SFS-EN ISO 13849-2:2003.

Odottamattoman kaynnistyksen estotoiminto estéa puolijohteita saamasta
ohjausjannitettd. Samalla se estda taajuusmuuttajaa luomasta moottorin
pyorimiseen tarvittavaa vaihtovirtajannitettd. Toiminnon avulla lyhytaikaiset
toimenpiteet (kuten puhdistus) ja/tai koneen muihin kuin sahkdosiin kohdistuvat
huoltotoimet voidaan tehda katkaisematta vaihtovirran sy6ttdéa taajuusmuuttajaan.

Kayttaja aktivoi odottamattoman kaynnistyksen eston avaamalla ohjauspdydasta
kytkimen. Ohjauspdydan merkkivalo syttyy ja kertoo, ettd odottamattoman
kaynnistyksen esto on p&alla. Kytkin voidaan lukita.

Kayttajan on asennettava ohjauspéytaan laitteiston lahelle:

« piirin kytkin. Kytkimen tahaton ja/tai virheellinen sulkeminen on oltava estetty.
SFS-EN 60204-1:1997.

* merkkivalo; paalla = taajuusmuuttajan kaynnistys on estetty, pois paalta =
taajuusmuuttaja on kayttévalmis.

Katso taajuusmuuttajan kytkennat taajuusmuuttajan mukana toimitetusta
piirikaaviosta.

apupiirien jannitetta irti taajuusmuuttajasta. Taman vuoksi sdhkdosien huoltotoimet

Q VAROITUS! Odottamattoman kaynnistyksen estotoiminnolla ei voida kytkea paa- ja
voidaan tehda vasta, kun koko laitteisto on kytketty irti verkosta.

Huomautus: Odottamattoman kaynnistyksen estotoimintoa ei ole tarkoitettu
taajuusmuuttajan pysayttdmiseen. Jos odottamattoman kaynnistyksen estotoiminto
aktivoituu taajuusmuuttajan ollessa kaynnissa, tehopuolijohtimien virta katkeaa ja
moottori pysahtyy vapaasti pyorien.

Yksityiskohtaiset asennus-, kayttdonotto-, kayttd- ja huolto-ohjeet ovat luvussa
AGPS-kortin (odottamattoman kdynnistyksen esto, +Q950) asentaminen.

Sahkdasennuksen suunnitteleminen
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Safe torque off (lisdvaruste +Q967)
Taajuusmuuttaja tukee Safe torque off -toimintoa, joka noudattaa standardeja
+ SFS-EN 61800-5-2:2007
+ SFS-EN ISO 13849-1:2008
« |EC 61508
+ IEC 61511:2004
+ SFS-EN 62061:2005.

Toiminto vastaa standardin SFS-EN 60204-1 luokan 0 mukaista kontrolloimatonta
pysaytysta ja standardin SFS-EN 1037 mukaista odottamattoman kaynnistyksen
estoa.

Safe torque off -toimintoa voidaan kayttaa silloin, kun virran katkaisua tarvitaan
estdmaan odottamaton kaynnistyminen. Toiminto estaa puolijohteita saamasta
ohjausjannitetta ja estaa siten taajuusmuuttajaa luomasta moottorin pyérittdmiseen
tarvittavaa jannitetta. (Katso alla olevaa kaaviota.) Toiminnon ansiosta koneen
muiden kuin séahkdosien lyhytaikaiset puhdistus- ja/tai huoltoty&t voi suorittaa
katkaisematta virran sy6tt6a taajuusmuuttajaan.

taajuusmuuttajasta. Téman vuoksi sahkoosien huoltotoimet voidaan tehda vasta,

Q VAROITUS! Safe torque off -toiminto ei kytke paa- ja apupiirien jannitetta irti
kun koko laitteisto on kytketty irti verkkovirrasta.

Huomautus: Safe torque off -toimintoa voidaan kayttaa taajuusmuuttajan
pysayttdmiseen hataseistilanteessa. Normaalissa kayttotilassa tulee sen sijaan
kayttaa tavallista pysaytyskomentoa. Jos Safe torque off -toiminto aktivoituu
taajuusmuuttajan ollessa kaynnissa, tehopuolijohtimien virta katkeaa ja moottori
pysahtyy vapaasti pyorien. Jos tata ei haluta sallia (esimerkiksi vaaratilanteen
valttamiseksi), taajuusmuuttaja ja koneisto on pysaytettdva asianmukaisella
pysaytystavalla ennen Safe torque off -toiminnon kayttamista.

Kestomagneettimoottoreita koskeva huomautus, jos jarjestelmassa on IGBT-
tehopuolijohteiden vika: Safe torque off -toiminnon aktivoinnista huolimatta
taajuusmuuttajajarjestelma voi saada aikaan vaantdbmomentin, joka pyorittaa
moottorin akselia enintdén 180/p astetta. p iimaisee napaparimaaraa.

Lisatietoja Safe torque off -toiminnon asentamisesta on luvussa ASTO-kortin (Safe
torque off, +Q967) asentaminen.

Lisatietoja Safe torque off -toiminnosta ja siihen liittyvista turvallisuustiedoista on
oppaassa ACS800-01/04/11/31/104/104LC Safe torque off function (+Q967),
Application guide (3AUA0000063373, englanninkielinen).

Alla on esimerkki piirikaaviosta.
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Safe torque off -toiminnon piirikaavio

24V
i
st
R
W |
|
|
|
o
-9 =l
1 4
1 1
Ty i
ol e\
LED
=-u1
|
|
T
=—X9| —— 2
RINT—XXXX
E 3 "NTA\N CIRCUIT INTERFACE BOAR;“
——A431
ASTO—
a0 [ & EIEEE SAFE TORQUE OFF BOARD - ‘ |
X112 W xai 1 |-x40:1 4150 |
] we- x99 2 |X40:2 ype—
™ : vour[ x2:3 3 [=x40:3 535 ‘
! — G0
Lo 7 W“‘i xz:4 4 | |
! A —X40:4
o cross fault detection. i 4 +15v2
1B Enaritednssieten=—xo! N |
Asto start B PWR OK_(GREEN) —B-v48
528 ko st
ov e | |
_ i ] a X
5 13 14 |
=
357} e
Be 4 42
3AUA0000072271

Sahkdasennuksen suunnitteleminen



51

Tehokaapeleiden valinta

Yleiset ohjeet

Verkko- (sy6ttéteho) ja moottorikaapelit on mitoitettava paikallisten maaraysten
mukaan:

» Kaapelin on kestettéva taajuusmuuttajan kuormitusvirta. Nimellisvirrat on annettu
luvussa Tekniset tiedot.

» Kaapeleiden on kestettava vahintaéan 70 °C:n lampétila jatkuvassa kaytossa.
Yhdysvalloissa katso kohta Lisévaatimukset (Yhdysvallat).

» PE-johtimen/kaapelin (maadoitusjohdin) induktanssi ja impedanssi on
mitoitettava vikatilanteessa ilmenevan sallitun kosketusjannitteen mukaan. (Siten,
ettd vikakohdan jannite ei nouse liian korkeaksi maasulun sattuessa.)

* 600 V AC:n kaapeli hyvaksytaan enintdan 500 V AC:n laitteisiin. 750 V AC:n
kaapeli hyvaksytaan enintdan 600 V AC:n laitteisiin. 690 V AC:n laitteissa
kaapelin johdinten valisen nimellisjannitteen tulisi olla vahintaan 1 kV.

Runkokoon R5 tai sitd suuremmissa taajuusmuuttajissa tai yli 30 kW:n (40 hv:n)
moottoreissa on kaytettdva suojattua, symmetristd moottorikaapelia (alla oleva
kuva). Nelijohdinjarjestelmaa voidaan kayttaa runkokokoon R4 saakka ja
korkeintaan 30 kW:n (40 hv:n) moottoreissa, mutta myds niissa suositellaan aina
suojattua, symmetristd moottorikaapelia. Moottorikaapelin/-kaapelien suojavaipan/-
vaippojen molemmissa paissa on oltava 360 asteen maadoitus.

Huomautus: Jos johtimet asennetaan yhtendiseen metalliputkeen, suojattua
kaapelia ei tarvita. Putki on maadoitettava kaapelin suojavaipan tavoin molemmista
paista.

Nelijohdinjarjestelmaa voidaan kayttda verkkokaapelointiin, mutta on suositeltavaa
kayttaa suojattua, symmetristad kaapelia. Suojajohtimena kaytettavan suojavaipan
johtokyvyn on oltava taulukon mukainen, jos suojajohdin on valmistettu samasta
metallista kuin vaihejohtimet:

Vaihejohtimien poikkipinta-ala Vastaavan suojajohtimen minimi-
s (mmz) poikkipinta-ala
Sp (mm?)
S<16 S
16<S<35 16
35<8 S/2

Nelijohdinjarjestelmaan verrattuna suojatun, symmetrisen kaapelin kayttd vahentaa
sahkdmagneettista sateilya koko laitteistossa, moottorin eristykseen kohdistuvaa
rasitusta sek& moottorin laakerivirtoja ja kulumista.

Moottorikaapeli ja PE-maadoituspunos on pidettadva mahdollisimman lyhyina
suurtaajuisen sahkdmagneettisen sateilyn ja kaapelin ulkopuolisten hajavirtojen
seka kapasitiivisen virran (alle 20 kW:n tehoalueella) vahentamiseksi.
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Tehokaapelityypit
Tehokaapelityypit, joita voidaan kayttaa taajuusmuuttajassa, on esitetty alla.

Suositus
Suojattu symmetrinen kaapeli: kolme vaihejohdinta ja Erillinen PE-johdin tarvitaan, jos kaapelin suojavaipan
samankeskinen tai muutoin rakenteeltaan symmetrinen johtokyky on vahemman kuin 50 % vaihejohtimen
PE-johdin ja suojavaippa. johtokyvysta.
PE-johdin uojavaippa iavai
Ja suojavaippa ) PP Suojavaippa
PE
PE d
Suojavaippa
Nelijohdinjarjestelma: PE javaipp
kolme vaihejohdinta ja J OO0 O
suojajohdin.
Ei moottorikaapelointiin Ei moottorikaapelointiin, jos
vaihejohtimen poikkipinta on yli 10 mm?
[moottorit >30 kW (40 hv)].

Seuraavanlainen tehokaapeli ei ole sallittu.

Symmetrisesti maadoitettua kaapelia, jossa on erilliset suojavaipat
jokaiselle vaihejohtimelle, ei saa kayttda minkaan kokoisena verkko- tai
moottorikaapelina.

Sahkdasennuksen suunnitteleminen



Moottorikaapelin suojavaippa

Jos moottorikaapelin suojavaippa on moottorin ainoa maadoitusjohdin, varmista,
ettd suojavaipan johtavuus on riittdva. Katso kohta Yleiset ohjeet edella tai IEC
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61439-1. Sateilevia ja johtuvia radiotaajuisia hairidité voidaan vahentaa tehokkaasti,

kun suojavaipan johtokyky on vahintaan 1/10 vaihejohtimen johtokyvysta.
Vaatimukset tayttyvat, kun kaytetdan kuparista tai alumiinista suojavaippaa.
Taajuusmuuttajan moottorikaapelin suojavaipan vahimmaisvaatimus nakyy alla

olevassa kuvassa. Suojavaipassa on samankeskinen kuparijohdinkerros, jossa on

kierretty kuparifolio tai kuparilanka. Mitéd parempi ja tiukempi suojavaippa on, sita
alhaisempia ovat hairiésateily ja laakerivirrat.

Eristyskuori Kuparilankasuoja Kigrretty Aku parifolio Siséeristys
tai kuparilanka

Vaihejohdin

Lisdvaatimukset (Yhdysvallat)

Jos metallista kytkentakoteloa ei kayteta, moottorikaapeleita varten on kaytettava
MC-tyyppista jatkuvasta aaltoalumiinista valmistettua panssarikaapelia
symmetristen maakaapelien tai suojatun tehokaapelin kanssa. Pohjois-Amerikan
markkinoilla 600 V AC:n kaapeli hyvaksytaan enintdan 500 V AC:n laitteisiin.

1 000 V AC:n kaapeli tarvitaan yli 500 V AC:n jannitteella (alle 600 V AC). Yli 100
ampeerin taajuusmuuttajien tehokaapelin nimellisarvon on oltava 75 °C.

Johtoputki

Erilliset kytkentékotelo-osat on liitettdva yhteen. Kytke liitos maadoitusjohtimella,
joka on kytketty kytkentdkoteloon liitoksen kummaltakin puolelta. Yhdista
kytkentakotelot myds taajuusmuuttajan koteloon ja moottorin runkoon. Kayta eri
putkia tulovirralle, moottorille, jarruvastukselle ja ohjauskaapeleille. Putkea
kaytettdessa ei tarvita MC-tyyppista jatkuvasta aaltoalumiinista valmistettua
panssarikaapelia tai suojattua kaapelia. Erillinen maadoituskaapeli tarvitaan aina.

Huomautus: Yhdessa johtoputkessa saa olla vain yhden taajuusmuuttajan
moottorikaapeli.

Panssarikaapeli / suojattu tehokaapeli

Seuraavat valmistajat toimittavat MC-tyypin kuusijohtimisia (kolme vaihejohdinta ja

kolme maajohdinta) jatkuvasta aaltoalumiinista valmistettuja panssarikaapeleita,
joissa on symmetriset maadoitusjohtimet (kauppanimet sulkeissa):

» Anixter Wire & Cable (Philsheath)

* BICC General Corp (Philsheath)

* Rockbestos Co. (Gardex)

+ Oaknite (CLX).

Belden, LAPPKABEL (OLFLEX) ja Pirelli toimittavat suojattuja tehokaapeleita.
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Tehokertoimen kompensointikondensaattorit

Taajuusmuuttajissa ei tarvita tehokertoimen kompensointia. Jos taajuusmuuttaja
kuitenkin kytketaan jarjestelmaan, johon on asennettu
kompensointikondensaattoreita, on otettava huomioon seuraavat rajoitukset.

tehokertoimen kompensointikondensaattoreita eika yliaaltosuotimia. Niita ei ole
tarkoitettu kaytettaviksi taajuusmuuttajien kanssa, ja ne voivat vahingoittaa
taajuusmuuttajaa pysyvasti tai vaurioitua itse.

Q VAROITUS! Moottorikaapeleihin (taajuusmuuttajan ja moottorin valiin) ei saa liittaa

Jos tehokertoimen kompensointikondensaattorit kytketaan rinnan taajuusmuuttajan
kolmivaiheisen sy6tdn kanssa:

1. Suurtehokondensaattoria ei saa kytkea syottdverkkoon taajuusmuuttajan ollessa
kytkettyna. Kytkenté aiheuttaa jannitehuippuja, jotka voivat laukaista
taajuusmuuttajan vian tai jopa vahingoittaa sita.

2. Jos kondensaattorikuormaa lisataan/vahennetaan asteittain, kun taajuusmuuttaja
on kytketty syottdverkkoon: varmista, ettd kytkentdaskeleet ovat riittavan pienet,
jotta ne eivat aiheuta jannitehuippuja, jotka voivat laukaista taajuusmuuttajan
vikaan.

3. Tarkista, etta tehokertoimen kompensointiyksikkd sopii kaytettavaksi
jarjestelmissa, joissa on taajuusmuuttajia eli yliaaltoja synnyttavia kuormia.

Tallaisissa jarjestelmissa kompensointiyksikdssa tulisi yleensa olla kuristin tai
yliaaltosuodin.

Moottorikaapeliin kytketyt laitteet

Turvakytkinten, kontaktoreiden, kytkentdkoteloiden yms. asennus

Hairiésateilyn vahentaminen, kun moottorikaapeliin taajuusmuuttajan ja moottorin
valiin on asennettu turvakytkimia, kontaktoreita, kytkentékoteloita tai muita
samantyyppisia laitteita:

» EU: Asenna laite metallikoteloon niin, etta tulo- ja 1ahtokaapeleiden
suojavaipoissa on 360 asteen maadoitus, tai kytke kaapeleiden suojavaipat
yhteen muulla tavalla.

+ US: Asenna laite metallikoteloon niin, etta kytkenta- tai moottorikaapelin suojaus
kulkee jatkuvana taajuusmuuttajasta moottoriin.

Ohituskéytto

U2, V2 ja W2. Jos on tarvetta taajuusmuuttajan ohitukseen, on kaytettava
mekaanisesti yhteenliitettyja kytkimia tai kontaktoreita. Lahtépuolelle liitetty
verkkojannite voi vahingoittaa laitetta pysyvasti.

c VAROITUS! Verkkojannitetta ei saa koskaan kytkea taajuusmuuttajan lahtéliittimiin

Sahkdasennuksen suunnitteleminen
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Kontaktorin kdyttaminen taajuusmuuttajan ja moottorin valilla

Lahtokontaktorin ohjauksen toteuttaminen maaraytyy valitun taajuusmuuttajan
toimintatilan mukaan.

Kun valittuna on DTC-saatétila ja moottorin pysaytys rampilla, kontaktori avataan
seuraavasti:

1. Anna taajuusmuuttajalle pysaytyskomento.
2. Odota, kunnes taajuusmuuttaja hidastaa moottorin nollanopeuteen.
3. Avaa kontaktori.

Kun valittuna on DTC-saatétila ja moottorin pysaytys vapaasti pyorien tai
skalaarisaatotila, kontaktori avataan seuraavasti:

1. Anna taajuusmuuttajalle pysaytyskomento.

2. Avaa kontaktori.

lahtékontaktoria silloin, kun taajuusmuuttaja ohjaa moottoria. DTC-moottorin ohjaus
toimii erittdin nopeasti. Sen toiminta on paljon nopeampaa kuin kontaktorin
suorittama kontaktien avaaminen. Kun kontaktori alkaa avautua taajuusmuuttajan
ohjatessa moottoria, DTC-saatd yrittaa yllapitaa kuormitusvirtaa nostamalla
taajuusmuuttajan 1&ht6jannitetta kohti maksimia. Tdma vaurioittaa kontaktoreita ja
voi polttaa ne taysin.

Q VAROITUS! Kun moottorin DTC-saatétila on kaytdssa, ala koskaan avaa

Sahkdasennuksen suunnitteleminen



56

Releldhtojen suojaus ja induktiivisten kuormien aiheuttamien héirididen
vaimentaminen

Kun jannite katkaistaan, induktiiviset kuormat (releet, kontaktorit, moottorit)
aiheuttavat jannitepiikkeja.

RMIO-kortin releléhdét suojataan ylijannitepiikeilté varistoreilla (250 V). Niiden
liséksi induktiiviset kuormat on suositeltavaa varustaa hairidita vaimentavilla piireilla
[varistoreilla, RC-suotimilla (AC) tai diodeilla (DC)], joiden avulla séhkdmagneettiset
hairiét voidaan minimoida jannitetta katkaistaessa. Jos hairi6ita ei vaimenneta, ne
voivat kytkeytya kapasitiivisesti tai induktiivisesti ohjauskaapelin muihin johtimiin ja
lisdta muiden jarjestelman osien vahingoittumisriskia.

Suojakomponentti asennetaan mahdollisimman lahelle induktiivista kuormaa.
Suojakomponentteja ei saa asentaa RMIO-kortin riviliittimeen.

-
RMIO
| Relelahdot |
Varistori : X25 :
T 1 |ROT | |
2 |[RO1 [
230 V AC
5 [rRo1_+— |
RC-suodin | x26 I
R T — |
2 |RO2 |[— |
230V AC
o — 5 [roz
Diodi | xa7 |
-+ 1 [RO3 j |
24V DC 2 _|RO3 |
o———— 3 [rO3 |
L - - — - |

Sahkdasennuksen suunnitteleminen
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Ohjauskaapeleiden valinta
Kaikkien ohjauskaapeleiden on oltava suojattuja.

Kayta analogiasignaaleille kaksoissuojattua kierrettya parikaapelia (katso kuva a).
Téata kaapelia suositellaan myds pulssianturisignaaleille. Jokaiselle signaalille on
kaytettava yhta suojattua paria. Analogiasignaaleille ei saa kayttaa yhteista
paluujohdinta.

Kaksoissuojattu kaapeli on paras vaihtoehto pienjannitteisille digitaalisignaaleille,
mutta my6s yksinkertaisesti suojattua, kierrettya parikaapelia (kuva b) voidaan
kayttaa.

\
a b
Kaksoissuojattu kierretty Yksinkertaisesti suojattu
parikaapeli kierretty parikaapeli

Analogisia ja digitaalisia signaaleja varten on kaytettava erillisia, suojattuja
kaapeleita.

Jannitteeltdan alle 48 V:n releohjattuja signaaleja voidaan kayttda samoissa
kaapeleissa kuin digitaalitulosignaaleja. Releohjattuja signaaleja on suositeltavaa
kayttaa kierrettyina pareina.

24\ DC- ja 115/230 V AC -signaaleja ei saa koskaan kytked samaan kaapeliin.

Relekaapeli
Kaapelityyppi, jossa on punottu metallinen suojavaippa (esim. OLFLEX
LAPPKABEL, Saksa), on ABB:n testaama ja hyvaksyma.
Ohjauspaneelikaapeli

Kaukokaytdssa kaapeli, joka yhdistda ohjauspaneelin taajuusmuuttajaan, ei saa olla
yli kolme metria pitka. Ohjauspaneelin lisdvarustesarjoissa kaytetdan ABB Oy:n
testaamaa ja hyvaksymaa kaapelityyppia.

Sahkdasennuksen suunnitteleminen



58

Moottorin lampoétilan mittauksen kytkenta taajuusmuuttajan
1/0-ohjaukseen

sahkolaitteiden jannitteisten osien ja niiden johtamattomien tai johtavien osien

2 VAROITUS! |IEC 60664 edellyttaa kaksinkertaista tai vahvistettua eristysta
pintojen valilla, joita ei ole maadoitettu.

Tama vaatimus taytetdan kytkemalla termistori (ja muu vastaava komponentti)
taajuusmuuttajan digitaalituloihin jollakin seuraavista tavoista:

1. Termistorin ja moottorin jannitteisten osien valissa on kaksinkertainen tai
vahvistettu eristys.

2. Taajuusmuuttajan kaikkiin digitaali- ja analogiatuloihin kytketyt piirit ovat
kosketussuojattuja ja peruseristettyja (sama jannitetaso kuin taajuusmuuttajan
paapiirissd) muista pienjannitepiireista.

3. Kaytetdan ulkoista termistorireletta. Releen eristyksen on oltava samalla
jannitetasolla kuin taajuusmuuttajan paapiiri. Lisatietoja kytkennésta saa
ohjelmointioppaasta.

Asennus yli 2 000 metrin korkeuteen

asennuksen, kayton ja huollon yhteydesséa on suojauduttava suoralta kosketukselta.
Protective Extra Low Voltage (PELV) -vaatimukset, jotka on lueteltu standardissa
SFS-EN 50178, eivat tayty yli 2 000 metrin korkeudessa.

c VAROITUS! RMIO-kortin kaapelointien tai korttiin liitettyjen lisdvarustemoduulien

Kaapelireitit

Moottorikaapeli on asennettava mahdollisimman kauas muista kaapeleista. Eri
taajuusmuuttajien moottorikaapelit voidaan asentaa vierekkain, toisiinsa kiinni.
Moottori- ja verkkokaapeli seka ohjauskaapelit tulisi asentaa erillisille hyllyille.
Taajuusmuuttajan lahtéjannitteen nopeista vaihteluista aiheutuvia
sahkomagneettisia hairibita on pyrittdva ehkaisemaan valttamalla pitkia
samansuuntaisia vetoja muiden kaapeleiden kanssa.

Jos ohjauskaapelit on vedettava ristiin tehokaapelin kanssa, kaapeleiden kulman on

oltava mahdollisimman lahelld 90:8a astetta. Taajuusmuuttajan kautta ei saa kulkea
ylimaaraisia kaapeleita.

Kaapelihyllyt on kytkettéava hyvin toisiinsa sekd maadoituselektrodeihin. Paikallista
potentiaalin tasausta voidaan parantaa kayttdmalla alumiinihyllyjarjestelmia.

Sahkdasennuksen suunnitteleminen
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Alla on kaapelireittia kuvaava kaavio.

Moottorikaapeli
Taajuus- A
muuttaja Tehokaapeli vah. 300 mm
Syéttokaapeli Moottorikaapeli
véh. 200 mm o0° [] y véh. 500 mm
Ohjauskaapelit
Ohjauskaapelikanavat
230V 230V
24V (120V) 24V (120V)

N

Ei ole sallittu, ellei 24 V:n kaapelissa ole ~ Veda 24 V:n ja 230 V:n (120 V)
230 V:n (120 V) eristysta tai sita ei ole ohjauskaapelit kaapin sisalla oleviin
eristetty 230 V:n (120 V) eristysvaipalla. erillisiin kanaviin.

Sahkdasennuksen suunnitteleminen
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Sahkoliitannat

Yleista

Tassa luvussa kerrotaan taajuusmuuttajan sahkoliitanndista.

ammattilainen. Tdman kayttdoppaan ensimmaisilla sivuilla olevia Turvaohjeet-luvun
ohjeita on noudatettava. Turvaohjeiden noudattamatta jattdminen voi aiheuttaa
vakavan vamman tai hengenvaaran.

2 VAROITUS! Téassa luvussa kuvatut tyot saa tehda vain pateva sahkoalan

Varmista, ettd taajuusmuuttaja on kytketty irti verkosta (sy6tostd) asennuksen
ajaksi. Jos taajuusmuuttaja on jo kytketty verkkoon, katkaise syottovirta ja
odota viisi minuuttia.

Asennuksen eristysmittaukset

Taajuusmuuttaja

Taajuusmuuttajan millekaan osalle ei tule tehda jannitekokeita tai
eristysresistanssimittauksia, koska testaus voi vahingoittaa taajuusmuuttajaa.
Jokainen taajuusmuuttaja on testattu tehtaassa paapiirin ja rungon valisen
eristyksen osalta. Taajuusmuuttajan sisalld on myds jannitteenrajoituspiireja, jotka
rajoittavat testausjannitettd automaattisesti.

Syoéttokaapeli

Tarkista syodttdkaapelin eristys paikallisten maaraysten mukaisesti ennen kaapelin
kytkemista taajuusmuuttajaan.

Séhkéliiténnét
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Moottori ja moottorikaapeli

Moottorin ja moottorikaapelin eristys tarkistetaan seuraavasti:

1. Varmista, ettd moottorikaapeli on kiinnitetty moottoriin ja irrotettu
taajuusmuuttajan lahtdliittimista U2, V2 ja W2.

2. Mittaa jokaisen vaihejohtimen ja suojamaajohtimen valinen eristysvastus
1 000 VDC:n mittausjannitteella. ABB:n moottoreiden eristysvastuksen tulee olla
yli 100 megaohmia (ohjearvo lampétilassa 25 °C). Liséatietoja muiden moottorien
eristysvastuksista on valmistajan ohjeissa. Huomautus: Moottorin kotelon sisalla
oleva kosteus pienentaa eristysvastusta. Jos epailet, ettéd kotelon siséalla on
kosteutta, kuivata moottori ja toista toimenpide.

)

IT-verkot (maadoittamattomat)

A

Kun taajuusmuuttajassa ei ole EMC-suodinlisdvarustetta (tyyppikoodissa merkinta
+E202 tai +E200), kytke suodinkondensaattorit irti ennen taajuusmuuttajan
kytkemistéd maadoittamattomaan jarjestelmaan. Tarkemmat ohjeet on annettu
oppaassa ACS800-01, -U1, -04 frames R2-R6 EMC filter disconnection
(3AXD00000168163, englanninkielinen).

VAROITUS! Jos EMC-suotimella +E202 tai +E200 varustettu taajuusmuuttaja
asennetaan IT-verkkoon (maadoittamaton tai suurohmisesti [yli 30 ohmia]
maadoitettu verkko), verkko kytkeytyy maapotentiaaliin taajuusmuuttajan EMC-
suotimen kondensaattorien kautta. Tama voi aiheuttaa vaaratilanteen tai
vahingoittaa laitetta.

Séhkéliiténnat
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Kaavio
Taajuusmuuttaja
TULO uUDC+| uDC-! LAHTO
PE [ut]vi]wi] @ |Rr-| Rre u2] vz [wz] &
1) 2) ! ! o
LAV [ R O\(I,J A4 -FA
—
- =} ' I 1 - 4 =
3) | | 4)I 4)
| = — 41 =
(PE)PE (PE) e T=l=1-1
R A | ==ty " )
| =
Ulkoinen

Muita vaihtoehtoja on sl .
kohdassa ) \F E:L IR jarruvastus -
Séhkbasennuksen 3) Moottori
suunnitteleminen:
Erotuslaite L1 L2 L3
1), 2) Moottorikaapelin suojavaipan maadoitus moottorin paassa

Jos kaytetaan suojattua kaapelia (ei valttamaton,
mutta suositeltava), kayta erillista PE-kaapelia (1) tai
kaapelia, jossa on maadoitusjohdin (2), jos
syo6ttékaapelin suojavaipan johtokyky on alle 50 %
vaihejohtimen johtokyvysta.

Maadoita syéttokaapelin suojavaipan tai PE-johtimen

toinen paa jakokeskuksessa.

3) 360 asteen maadoitusta suositellaan, jos kaytetdan
suojattua kaapelia

4) 360 asteen maadoitus

5) Kayta erillistd maadoituskaapelia, jos kaapelin
suojavaipan johtokyky on alle 50 % vaihejohtimen
johtokyvysta kaapelissa, jossa ei ole symmetrista
maadoitusjohdinta (katso kohta Sdhkéasennuksen
suunnitteleminen: Tehokaapeleiden valinta).

Huomautus:

Jos moottorikaapelissa on suojavaipan lisaksi

symmetrinen maadoitusjohdin, kytke maadoitusjohdin

maadoitusliittimeen seka taajuusmuuttajan etta
moottorin paassa.

Al kayta epasymmetristd moottorikaapelia, jos

moottorin teho on yli 30 kW (40 hv). Jos

moottorikaapelin neljas johdin kytketdan moottorin
paassa, laakerivirrat lisdantyvat ja aiheuttavat
lisékulumista.

Radiotaajuisten hairididen minimointi:

» maadoita kaapelin suojavaippa 360 astetta moottorin
kytkentakotelon lapiviennissa

360 asteen maadoitus

=02

Johtavat tiivisteet

« tai maadoita kaapeli kiertdmalla suojavaippaa seuraavasti:
leveys littedna > 1/5 x pituus.

Séhkéliiténnét
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Johtimen kuorintapituudet

Kuori johtimien paat seuraavalla tavalla, jotta ne mahtuvat tehokaapelin liitantoihin.

Runkokoko Kuorintapituus
mm tuumaa
R2, R3 10 0,39
R4, R5 16 0,63
R6 28 1,10

Sallitut johdinkoot, kiristysmomentit

Liséatietoja on kohdassa Tekniset tiedot: Kaapelildpiviennit.

Seindlle asennetut yksikot (eurooppalainen versio)

Tehokaapelien asentaminen

1.

Irrota etukansi (runkokoko R6: alempi etukansi) vapauttamalla pidike
ruuvimeisselilla ja nostamalla kantta alareunasta ulospain. IP55-yksikét: katso
Mekaaninen asennus: Taajuusmuuttajan asentaminen seinélle.

2. Liu'uta kytkentakotelon taustalevy taajuusmuuttajan alapuolella oleviin reikiin.

3. Kiinnita taustalevy taajuusmuuttajan runkoon kahdella ruuvilla (runkokoko R6:

kolmella ruuvilla).

. Leikkaa kumitiivisteisiin sopivan kokoiset aukot ja veda kumitiivisteet kaapeleihin.

Vie kaapelit pohjalevyn reikien Iapi.

. Kuori kaapelin muovinen suojavaippa 360 asteen maadoituspuristimen alta.

Kiinnita puristin kaapelin kuorittuun osaan.

. Kytke kaapelin kierretty suojavaippa maadoitusliitimeen. Huomautus:

Runkokoot R2 ja R3 vaativat kaapelikengat.

. Kytke syo6ttokaapelin vaihejohtimet U1-, V1- ja W1-liittimiin ja moottorikaapelin

vaihejohtimet U2-, V2- ja W2-liittimiin.

. Kiinnita kytkentakotelon pohjalevy kahdella ruuvilla aiemmin kiinnitettyyn

taustalevyyn ja liu'uta tiivisteet paikoilleen.

. Kiinnita kaapelit yksikon ulkopuolella mekaanisesti. Kytke ohjauskaapelit

kohdassa Ohjauskaapeliliitannat kuvatulla tavalla. Kiinnitd kannet (katso
Ohjauskaapelien ja kansien kiinnittdminen).

Séhkéliiténnat
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Kytkentékotelo (1P21)

Taustalevy Kiinnityskoukut

360 asteen 7

maadoituksen Tiiviste
puristin M= )

Sybttokaapelin apivienti —~ i Moottorikaapelin Iapivienti
Jarruvastuksen kaapelin lapivienti

Kiinnita
ohjaus-
kaapelit
naiden
levyjen
valiin
nippusiteilla

R- R+ UDC- r

Syoéttokaapeli Moottorikaapeli

Séhkéliiténnét
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Runkokoko RS

Séhkéliiténnat



Runkokoko R6: Kaapelikenkdasennus (kaapelin poikkipinta-ala 16—-70 mm? [6...2/0 AWG])

- -
T RREERE e
e _ o _o%g _®_o
L] L ] ) L] L] L
% 90" 0ge o o Irrota ruuviliittimet. Kiinnita kaapelikengét jaliella
I / oleviin pultteihin M10-muttereilla.
Erota
- kaapelikenkien paat =
PE @ eristysteipilla tai Liitinlevyn

kutistemuovilla. Kiinnitysruuvit

a. Kytke kaapeli littimeen.
b. Kytke liitin taajuusmuuttajaan.

VAROITUS! Jos johdinkoko on alle 95
A mm? (3/0 AWG), on kéytettava
kaapelikenkaa. Kaapeli, jonka liitinkoko
on alle 95 mm?2 (3/0 AWG) ja joka on
kytketty tdhan liittimeen, 18ysistyy ja voi
vahingoittaa taajuusmuuttajaa.

67
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Seindlle asennetut yksikot (Yhdysvaltojen versio)

1. Irrota etukansi (runkokoko R6: alempi etukansi) vapauttamalla pidike
ruuvimeisselilla ja nostamalla kantta alareunasta ulospain.

2. Tee kytkentakoteloon kaapelin Iapivientireiat irrottamalla asianmukaiset
irrotuslevyt ruuvimeisselilla.

3. Kiinnita kaapelitiivisteet kytkentakoteloon avattuihin reikiin.

4. Kiinnita kytkentakotelo runkoon kahdella ruuvilla (runkokoko R6: kolmella
ruuvilla).

Syoéttokaapeli Moottorikaapeli

5. Vie kaapelit tiivisteiden Iapi kytkentakotelon sisaan.

6. Kytke syo6ttd- ja moottorikaapelien PE-johtimet maadoitusliittimeen. Huomautus:
Runkokoot R2 ja R3 vaativat kaapelikengéat. Kytke mahdollinen erillinen PE-
johdin maadoitusliittimeen.

7. Kytke sydttékaapelin vaihejohtimet U1-, V1- ja W1-liittimiin ja moottorikaapelin
vaihejohtimet U2-, V2- ja W2-liittimiin.

Runkokoko R6: katso Seinélle asennetut yksikét (eurooppalainen versio) /
runkokoon R6 kuvat. Jos asennuksessa kaytetdan kaapelikenkid, valitse UL-
hyvaksytyt kaapelikengét ja kdyta seuraavassa lueteltuja tai UL-vaatimuksiin
sopivia tyokaluja.

Séhkéliiténnat
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Johtimen Puristusliitin Puristustydkalu
koko
MCM/AWG Valmistaja Tyyppi Valmistaja Tyyppi Puristusliitosten
maara
6 Burndy YAV6C-L2 Burndy MY29-3 1
lisco CCL-6-38 lisco ILC-10 2
4 Burndy YA4C-L4BOX Burndy MY29-3 1
lisco CCL-4-38 lisco MT-25 1
2 Burndy YA2C-L4BOX Burndy MY29-3 2
lisco CRC-2 lisco IDT-12 1
llsco CCL-2-38 llsco MT-25 1
1 Burndy YA1C-L4BOX Burndy MY29-3 2
lisco CRA-1-38 lisco IDT-12 1
lisco CCL-1-38 lisco MT-25 1
Thomas & Betts [54148 Thomas & Betts TBM-8 3
1/0 Burndy YA25-L4BOX Burndy MY29-3 2
lisco CRB-0 lisco IDT-12 1
lisco CCL-1/0-38 lisco MT-25 1
Thomas & Betts [54109 Thomas & Betts TBM-8 3
2/0 Burndy YAL26T38 Burndy MY29-3 2
lisco CRA-2/0 lisco IDT-12 1
lisco CCL-2/0-38 lisco MT-25 1
Thomas & Betts (54110 Thomas & Betts TBM-8 3

8. Kirista kaapelitiivisteiden puristusmutterit.

Kun ohjauskaapelit on kytketty, kiinnitd etukannet paikoilleen.

Varoitustarra

Taajuusmuuttajan pakkauslaatikon sisalla on varoitustarroja useilla eri kielilla.
Kiinnita oikean kielinen varoitustarra muovikehikkoon tehokaapeliliitantdjen

ylapuolelle.

Séhkéliiténnét
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Asennus kaappiin (IP21, UL type 1)
Taajuusmuuttaja voidaan asentaa kaappiin ilman kytkentakoteloa ja etukantta.
Suositeltavat toimenpiteet:
* Maadoita kaapelin suojavaippa 360 astetta kaapin lapiviennissa.
+ Vie kaapeli kuorimattomana mahdollisimman Iahelle liitantéja.
Kiinnita kaapelit mekaanisesti.

Suojaa RMIO-kortin litdnnat X25 ja X27 kosketukselta, jos tulojannite ylittda
50 V AC.

Runkokoko R5
Peita tehokaapelin litdnnat seuraavasti:

1. Leikkaa lapinakyvaan muoviseen kosketussuojaan aukot kaapeleita varten.

2. Paina kosketussuoja liittimien suojaksi.

Séhkéliiténnat
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Runkokoko R6
Peita tehokaapelin litAnnat seuraavasti:

1. Leikkaa kaapelikenkdkokoonpanon lapindkyvaan muoviseen kosketussuojaan
aukot kaapeleita varten.

2. Paina kosketussuoja liittimien suojaksi.

Kaapeliliitdénnat

Séhkéliiténnét
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Ohjauskaapeliliitinnat
Vie kaapeli ohjauskaapelilapiviennin lapi (1).
Kytke ohjauskaapelit alla kuvatulla tavalla. Liitéd johtimet RMIO-kortin sopiviin

irrotettaviin liittimiin (katso luku Moottorin ohjauskortti ja I/O-kortti (RMIO)). Varmista
litdnté kiristdmalla ruuvit.

Liittimet

Runkokoot R2...R4

Ohjauskaapelin litdnnat tulevat esiin, kun
ohjauspaneelin kiinnitysalusta kaannetaan tasta
nupista vetamalla sivuun. Varo kayttamasta Irrotettavat liitannat (veda ylospain)
lilkaa voimaa vetédessasi ohjauspaneelin
kiinnitysalustaa sivuun.

Ohjauspaneelin kaapelin X39-liitanta

Odottamattoman kaynnistyksen eston
(lisdvaruste +Q950) tai Safe torque off -
toiminnon (lisévaruste +Q967) liitanta.

Liitd ulkoinen AGPS- tai ASTO-kortti

tahan. Katso sivu 77 tai 83. Lisavarustemoduuli 1

Lisavarustemoduuli 2

1/0-kaapelit: Maadoita
ohjauskaapelin suojavaipat
reikiin ruuveilla. Lisatietoja on
kohdassa 360 asteen
maadoitus.

DDCS-tiedonsiirron
lisdvarustemoduuli 3:
RDCO

Sijoita varoitustarra
tahan

Séhkéliiténnat
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Runkokoot R5 ja R6

Né&kymé runkokokoon R6

- -

Ohjauspaneeli—" l

W Lisévarustemoduuli 2
Lisavaruste- c '4/ DDCS-tiedonsiirron lisdvarustemoduuli 3: RDCO

moduuli 1

Sijoita varoitustarra tdhan

Ohjauskaapelin . o
Irrotettavat liitdnnat (veda ylospain)

maadoitus:

katso kohta -

360 asteen Odottamattoman kaynnistyksen eston
maadoitus (lisévaruste +Q950) tai Safe torque off -toiminnon

(lisdvaruste +Q967) liitanta.
Liitd ulkoinen AGPS- tai ASTO-kortti tdhan.
Katso sivu 77 tai 83.

Séhkéliiténnét
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360 asteen maadoitus

Eristys

Kaksoissuojattu kaapeli Yksinkertaisesti suojattu kaapeli

Kun suojavaipan ulkopintaa peittdé johtamaton materiaali:

» Kuori kaapeli huolellisesti (varo vahingoittamasta maadoitusjohdinta ja
suojavaippaa).

+ Tuo suojavaipan johtava pinta esiin kdantamalla suojavaippa nurinpain.
+ Kierrd maadoitusjohdin johtavan pinnan ympérille.
+ Liu'uta johtava puristin johtavan osan paalle.

+ Kiinnita puristin ruuvilla maadoituslevyyn mahdollisimman lahelle liitantdja, joihin
johtimet on tarkoitus liittaa.

Suojavaipan johtimien liittdminen

Yksinkertaisesti suojatut kaapelit: Kierra ulkoisen suojavaipan maadoitusjohtimet ja
kytke ne lyhintd mahdollista reittia 1ahimpaan maadoitusreikdan kaapelikengan ja
ruuvin avulla. Kaksoissuojatut kaapelit: Kytke kunkin parikaapelin suojavaippa
(kierretyt maadoitusjohtimet) saman kaapelin muiden parikaapelien suojavaippojen
kanssa lahimpaan maadoitusreikdan kaapelikengan ja ruuvin avulla.

Eri kaapeleiden suojavaippoja ei saa kytkea samaan kaapelikenkaan ja
maadoitusruuviin.

Jata suojavaipan toinen paa liittdmatta tai maadoita se epasuorasti muutaman
nanofaradin suurtaajuuskondensaattorilla (esim. 3,3 nF / 630 V). Suojavaippa
voidaan maadoittaa my6s suoraan molemmista paista, jos ne ovat samassa
maadoituslinjassa eika paiden valilla ole merkittdvaa jannitepudotusta.

Pida signaalin johdinparit kierrettyind mahdollisimman lahell3 liittimid. Kun johdin
kierretaan paluujohtimen kanssa, induktiivisen kytkennan aiheuttamat hairiot
vahenevat.

Séhkéliiténnat
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1/0- ja kenttéavaylamoduulien kaapelointi

]
f— 5l Moduuii
Mahdollisimman lyhyt ( E
(—o
~—

i
’\1:‘

= 1| Suojavaippa

@ Huomautus: RDIO-moduulissa ei
@/ ole kaapelin suojavaipan
® ® ©® maadoitusliitintda. Maadoita

parikaapelien suojavaipat tahan.

Pulssianturimoduulin kaapelointi

Mahdollisimman

Huomautus 1: Jos pulssianturia ei
ole eristetty, maadoita
pulssianturikaapeli vain
taajuusmuuttajan paassa. Jos
pulssianturi on galvaanisesti
erotettu moottorin akselista ja
staattorin rungosta, maadoita
pulssianturikaapelin suojavaippa
seka taajuusmuuttajan etta
pulssianturin paassa.

Huomautus 2: Kierra parikaapelin
johtimet.

Kierra kuparinauha kaapelin
kuoritun osan ymparille puristimen
alle. Ole varovainen. Al4 leikkaa
maadoitusjohdinta. Kiinnita niin
lahelle liittimia kuin mahdollista.
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Ohjauskaapelien ja kansien kiinnittdminen

Kun kaikki ohjauskaapelit on liitetty, kiinnita ne yhteen nippusiteilla. Laitteet, joissa
on kytkentakotelo: kiinnitd kaapelit nippusiteilla tulolevyyn. Laitteet, joissa on US-
mallin kytkentakotelo: Kirista kaapelitiivisteiden puristusmutterit.

Kiinnita kytkentakotelon kansi.

-

US-kansi

Il

- 2
am A\ = =

Kiinnita etukansi paikalleen.

Lisdvarustemoduulien ja PC:n asentaminen

Lisdvarustemoduulit (kuten kenttavaylasovittimet, 1/0O-laajennusmoduulit ja
pulssianturilitnta) asennetaan RMIO-kortin (katso Ohjauskaapeliliitdnnét)
lisdvarustemoduulipaikkoihin ja kiinnitetdan paikoilleen kahdella ruuvilla. Lisétietoja
kaapelilitdnnodista on lisavarustemoduulien oppaissa.

Valokuituliitanta

DDCS-valokuituliitintd (RDCO-lisdvarustemoduuli) tarvitaan seuraaviin jarjestelmiin:
PC-tydkalut, isdnté/orja-liitdnta ja 1/0-moduulin AIMA-sovitin. Lisatietoja liitannodista
on luvussa RDCO-01/02/03/04 DDCS-tiedonsiirtomoduulit (lisdvaruste) sivulla 169.
Valokuitukaapeleiden varit on tarkistettava, kun kaapeleita asennetaan. Siniset
kaapelilittimet kytketaan sinisiin liitdntdihin ja harmaat kaapeliliittimet harmaisiin
litantoihin.

Séhkéliiténnat
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AGPS-kortin (odottamattoman kaynnistyksen esto,
+Q950) asentaminen

Yleista

Tama luku sisaltaa taajuusmuuttajan odottamattoman kaynnistyksen estotoiminnon
(lisdvaruste +Q950) séahkdasennusohjeet seka ohjeet toiminnon kaynnistamiseen,
vahvistukseen ja kayttdon.

Odottamattoman kaynnistyksen esto (+Q950)

Valinnainen odottamattoman kaynnistyksen estotoiminto siséltaa ulkoisen AGPS-
kortin, joka on liitetty taajuusmuuttajaan ja ulkoiseen tehonsy6ttéon. Lisatietoja on
luvussa Odottamattoman kaynnistyksen esto (lisdvaruste +Q950) sivulla 48.

AGPS-kortin asentaminen

syottéteho olisi kytketty pois kaytosta. Lue taman kayttdoppaan ensimmaisilla
sivuilla olevat Turvaohjeet seka tdman luvun ohjeet ja noudata niita, kun tydskentelet
AGPS-kortin parissa.

Varmista, ettd taajuusmuuttaja on kytketty irti verkosta (syottotehosta) ja etta
AGPS-kortin 115...230 V AC:n tehonsy6tto on kytketty irti asennus- ja
huoltotoiden ajaksi. Jos taajuusmuuttaja on jo kytketty verkkoon, katkaise
syottovirta ja odota viisi minuuttia.

Q VAROITUS! AGPS-kortissa saattaa olla vaarallinen jannite, vaikka 115...230 V AC:n

VAROITUS! AGPS-kortin syéttdjannite on 230 V AC. Jos korttiin liitetdan 24 V DC:n
syottd, kortti vahingoittuu ja se on vaihdettava uuteen.

AGPS-kortin (odottamattoman kdynnistyksen esto, +Q950) asentaminen
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Seuraavassa kuvassa on esitetty ulkoisen AGPS-kortin kytkeminen
taajuusmuuttajaan. Kaapeli (pituus 3 m) sisaltyy AGPS-kortin toimitukseen.

Lisatietoja

* sivu 72: taajuusmuuttajan X41 -liittimen sijainti
* sivu 80: piirikaavio

» sivu 157: AGPS-kortin mitat

+ sivu 124: AGPS-11C-kortin tekniset tiedot.

AGPS-kortin (odottamattoman kadynnistyksen esto, +Q950) asentaminen
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Kytke AGPS-kortti seuraavasti:
« Irrota kotelon kansi avaamalla kiinnitysruuvit (1).
* Maadoita yksikko kotelon pohjalevyn tai AGPS-kortin litdnnan X1:1 kautta.

« Kytke asennussarjaan sisaltyva kaapeli AGPS-kortin liitdnnan X2 (2) ja
taajuusmuuttajan litdnnan X41 valille.

kaapelia tai muokkaat toimitukseen sisaltyvaa kaapelia, taajuusmuuttaja ei ehka

,_\ VAROITUS! Kayta vain asennussarjaan sisaltyvaa AGPS-kaapelia. Jos kaytat toista
toimi oikein.

« Kytke kaapeli AGPS-kortin litdnnan X1 (3) ja 115...230 V AC:n lahteen valille.

+ Kiinnita kotelon kansi paikalleen ruuveilla.

AGPS-kortin (odottamattoman kadynnistyksen esto, +Q950) asentaminen
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Piirikaavio

AGPS-11-sarjan asennus on kuvattu seuraavassa piirikaaviossa.
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AGPS-kortin (odottamattoman kadynnistyksen esto, +Q950) asentaminen
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Kayttoonotto ja vahvistus

Toiminto

Noudata kohdassa Turvaohjeet sivulla 5 annettuja turvaohjeita.

Varmista, ettd taajuusmuuttaja voi kdyda ja pysahtya vapaasti kaynnistyksen aikana.

Pysayta taajuusmuuttaja (jos se on kaynnissa), katkaise syéttdjannite ja erota taajuusmuuttaja
verkosta kuormanerottimella.

Tarkista odottamattoman kaynnistyksen eston liitannét piirikaavioon verraten.

Sulje kuormanerotin ja kytke jénnite.

Testaa odottamattoman kaynnistyksen estotoiminnon toiminta, kun moottori on pysahdyksissa:

Anna taajuusmuuttajalle pysaytyskomento (jos se on kéynnissa) ja odota, kunnes moottorin akseli
on pysahtynyt.

Aktivoi odottamattoman kaynnistyksen estotoiminto ja anna taajuusmuuttajalle
kaynnistyskomento.

Varmista, etta taajuusmuuttaja ei kdynnisty ja ettd moottori pysyy pysahtyneena.

Poista odottamattoman kaynnistyksen estotoiminto kaytosta.

O
O
O
O
O
Kaytto
Huolto
Mittapiirros

Aktivoi toiminto seuraavasti:

Pysayta taajuusmuuttaja. Kayta ohjauspaneelin (paikallisohjauksessa)
pysaytyspainiketta tai anna pysaytyskasky I/O- tai kenttavaylaliitdnnan kautta.

Avaa taajuusmuuttajan odottamattoman kaynnistyksen eston aktivointikytkin.
-> Merkkivalo syttyy (jos se sisaltyy kokoonpanoon).

Lukitse kytkin auki-asentoon.

Ennen kuin aloitat tydskentelyn laitteiston parissa, varmista, ettd moottorin akseli
on pysahdyksissa (ei pyori vapaasti).

Poista toiminto kaytdsta painvastaisessa jarjestyksessa.

Kun piirin toiminta on vahvistettu kayttdonoton yhteydessa, sille ei tarvitse enaa
tehda huoltotoimenpiteitd. On kuitenkin hyva tapa tarkistaa toiminnon toiminta, kun
laitteistossa suoritetaan muita huoltotoimenpiteita.

Katso sivu 7157.

AGPS-kortin (odottamattoman kadynnistyksen esto, +Q950) asentaminen
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AGPS-kortin (odottamattoman kadynnistyksen esto, +Q950) asentaminen
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ASTO-kortin (Safe torque off, +Q967) asentaminen

Yleista
Tassa luvussa kuvataan taajuusmuuttajan valinnaisen Safe torque off (+Q969) -
toiminnon séhkdasennus ja annetaan kortin tekniset tiedot.

Safe torque off (+Q967)

Valinnainen Safe torque off -toiminto sisaltaa ulkoisen ASTO-kortin, joka on liitetty
taajuusmuuttajaan ja ulkoiseen tehonsyottéon.

Lisatietoja Safe torque off -toiminnosta on kohdassa Safe torque off (lisdvaruste
+Q967) sivulla 49 seka oppaassa ACS800-01/04/11/31/104/104LC Safe torque off
function (+Q967), Application guide (3AUA0000063373, englanninkielinen).

ASTO-kortin asentaminen

A

A

VAROITUS! ASTO-kortissa saattaa olla vaarallinen jannite, vaikka 24 V DC:n
sy6ttéteho olisi kytketty pois kdytosta. Lue tdman kayttdoppaan ensimmaisilla
sivuilla olevat Turvaohjeet seka tdman luvun ohjeet ja noudata niita, kun tydskentelet
ASTO-kortin parissa.

Varmista, ettd taajuusmuuttaja on kytketty irti verkosta (syottotehosta) ja etta
ASTO-kortin 24 V DC:n tehonsyo6tto on kytketty irti asennus- ja huoltotoiden
ajaksi. Jos taajuusmuuttaja on jo kytketty verkkoon, katkaise syottovirta ja
odota viisi minuuttia.

VAROITUS! ASTO-11C-kortin syéttdjannite on 24 V DC. Jos korttiin liitetdan 230 V
AC:n syéttd, kortti vahingoittuu ja se on vaihdettava uuteen.

ASTO-Kortin (Safe torque off, +Q967) asentaminen
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Seuraavassa kuvassa on esitetty ulkoisen ASTO-kortin kytkeminen
taajuusmuuttajaan. Kaapeli (pituus 3 m) sisaltyy ASTO-kortin toimitukseen.

Lisatietoja

* sivu 72: taajuusmuuttajan X41 -liittimen sijainti
* sivu 86: piirikaavio

+ sivu 158: ASTO-11C-kortin mitat

+ sivu 124: ASTO-11C-kortin tekniset tiedot.

ASTO-kortin (Safe torque off, +Q967) asentaminen
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Kytke ASTO-kortti seuraavasti:
« Irrota koteloon asennetun ASTO-kortin kansi avaamalla kiinnitysruuvit (1).

* Maadoita ASTO-yksikko kotelon pohjalevyn tai ASTO-kortin liitdnnan X1:2 tai
X1:4 kautta.

« Kytke asennussarjaan sisaltyva kaapeli ASTO-kortin liitannan X2 (2) ja
taajuusmuuttajan liitdnnan X41 valille.

kaapelia tai muokkaat toimitukseen sisaltyvaa kaapelia, taajuusmuuttaja ei ehka

c VAROITUS! Kayta vain asennussarjaan sisaltyvaa ASTO-kaapelia. Jos kaytat toista
toimi oikein.

« Kytke kaapeli ASTO-kortin liitdnnan X1 (3) ja 24 V DC:n lahteen valille.

« Kiinnitd ASTO-yksikén kansi paikalleen ruuveilla.

Huomaa: 24 VDC

o]

ASTO-Kortin (Safe torque off, +Q967) asentaminen
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Piirikaavio
Seuraavassa kaaviossa on kuvattu ASTO-kortin ja taajuusmuuttajan valinen valmis
litanta. Koko Safe torque off -piirin esimerkkikaavio on sivulla 50.

=vr__
r B
| -A42
RINT—XXXX
} @N CIRCUIT INTERFACE BOAR;‘
=—A431 ‘
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SAFE TORQUE OFF BOARD | xar
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ov X1:2 oVt ue-  X2:2 2 | =X40:2 ypc—
24V X1:3 |2av vour [ x0: 3 <3 [—x40:3 50D |
79!777 X1:4 |ov2 7 PWRFAIL X2: 4 < 4 “ ‘
- 4&%% ‘

< |

PWR OK (GREEN) Bt V48 ‘
|

|

3AUA0000072542

Kayttoonotto ja vahvistus

Vahvista ja kdynnista toiminto oppaassa ACS800-01/04/11/31/104/104LC Safe
torque off function (+Q967), Application guide (3AUA0000063373,
englanninkielinen) annettujen ohjeiden mukaisesti.

Mittapiirros

Katso sivu 758.

ASTO-kortin (Safe torque off, +Q967) asentaminen
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Moottorin ohjauskortti ja I/0-kortti (RMIO)

Yleista
Tassa luvussa on annettu

* RMIO-kortin ulkoiset ohjausliitannat, kun kaytetddn ACS800-vakio-
ohjausohjelmistoa (tehdasmakro)

« kortin tulojen ja 1ahtdjen tekniset tiedot.

Huomautus liittimien merkinnoista

Lisdvarustemoduuleissa (Rxxx) voi olla samanlaiset litdntdmerkinnat kuin RMIO-
kortissa.

Ulkoista teholdhdettd koskeva huomautus
RMIO-kortin ulkoisen +24 V DC:n teholahteen kaytt6a suositellaan, jos
« sovellus vaatii nopean kaynnistyksen sen jalkeen, kun syéttéjannite on kytketty
« kenttavaylatiedonsiirtoa tarvitaan, kun syé6ttéjannite on katkaistu.

RMIO-kortin ulkoinen tehonlahde voidaan kytkea liitdntaan X23 tai X34 tai
molempiin naista. Liitantaan X34 kytketty sisdinen teholdhde voidaan jattaa
kytketyksi, jos kaytetaan litantaa X23.

X34 kautta, RMIO-kortista irrotetun kaapelin paa on kiinnitettdva mekaanisesti
paikkaan, jossa se ei voi joutua kosketuksiin sdhkdisten osien kanssa. Jos kaapelin
riviliitin irrotetaan, johtimien p&aat on eristettava yksitellen.

2 VAROITUS! Jos jannite syotetadan RMIO-korttiin ulkoisesta tehonlahteesta litdnnan

Parametriasetukset

Vakio-ohjausohjelmistoa kéytettdessa parametrin 16.9 OHJ. KORTIN SYOTTO
arvoksi asetetaan ULKOINEN 24V, jos jannite sy6tetdan RMIO-korttiin ulkoisesta
teholahteesta.

Moottorin ohjauskortti ja I/O-kortti (RMIO)
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Ulkoiset ohjausliitannéat

Alla olevassa kaaviossa nakyvat ACS800 vakio-ohjausohjelmiston (tehdasmakro)
RMIO-kortin ulkoiset ohjauskaapelilitannat. Muiden ohjausmakrojen ja ohjelmistojen
ulkoisista ohjausliitdnndista on tietoja vastaavissa ohjelmointioppaissa.

X2 RMIO
X20 X20
RMIO 1 -11 VREF- | Ohjejannite -10 V DC,
Liittimen koko: 2 -{2 AGND | 1 kohm < R_< 10 kohm
kaapelit 0,3...3,3 mm? X21 X21
Kiristysmomentti: 1 -11 VREF+ | Ohjejénnite —10 V DC,
0,2...0,4 Nm 12 -2 AGND | 1kohm <R, <10 kohm
(0.2 to 0.3 Ibf ft) |13 -13 Al1+ Nopeusohje 0(2) ... 10 V, R;, = 200 kohm
1 |4 -14  |An-
|5 -15 Al2+ | Tehd tus, ei ohjelmoitu.
6 -16 Al2— 0(4) ... 20 mA, R, = 100 ohm
7 -17 Al3+ Tehdasasetus, ei ohjelmoitu.
8 -18 Al3— 0(4) ... 20 mA, Ri, = 100 ohm
9 -19 AO1+ Moottor?n nopeus 0(4)..20mA 2 0...
‘ 10 -110 |AO1- | moottorin nimellisnopeus, R <700 ohm
% 11 -1 AO2+ | Lahtovirta 0(4)...20 mA 2 0...moottorin
12 -4112 | AO2— | nimellisvirta, R__< 700 ohm
* valinnainen riviliitin, ACS800-02 ja = X22 X22
ACS800-07 1 -{1 Jon Seis/Kay
"Woimassa vain, jos parametrin 10.03 2 -12 DI2 Eteen/Taakse ")
arvoksi on asetettu PYYNNOSTA. 3 -13 DI3 Ei kaytossa
) 4 -{4 DI4 Kiihdytyksen ja hidastuksen valinta 2)
0 = auki, 1 = kiinni 5 -15 DI5 Vakionopeuden valinta %)
D14 Kiihdytys-/hidastusajat 6 -16 DI6 Vakionopeuden valinta 3)
0 | parametrit 22.02 ja 22.03 7 -17 +24VD | +24 V DC maks. 100 mA
1 parametrit 22.02 ja 22.05 8 | -Ig +24VD
3) Katso parametriryhma 12 9 B DOND1 | Digitaalimaa
VAKIONOPEUDET. 10 -110 DGND?2 | Digitaalimaa
oI5 016 [Tormint 1 f-{11 |DIL Kaynnistyksen lukitus (0 = seis) %)
0 [0 [Nopeus Alsta X235 =~ X23
1 [0 [Vakionopeus 1 1 -1 +24 V| Apujannitelahtd ja -tulo, eristaméaton,
0 [1 [vakionopeus 2 2 -12 GND 24V DC, 250 mA 9
1 |1 |Vakionopeus 3 X25 X25
L 1 -11 RO1 j Relelaht6 1: kay-valmis
4) Katso parametri 21.09 KAYNN. 2 }-12 RO1
LUKITUS. % s -3 Tror —
Liitdnta X22:8 on kytketty
tyypillisest liitantadn X22:11 X26 X26
vakioasetuksena. 1 -11 RO2 Relelahto 2: kay
5) Taman lahdén ja korttiin —2 -{2 RO2 -
asennettujen lismoduuleiden _® 3 -3 RO2 [
valinen enimmaisvirta. X27 X27
=X 1 -11 RO3 j Relelahto 3: vika (-1)
Vika ——2 r-12 RO3
3 -13 RO3 —

Moottorin ohjauskortti ja I/O-kortti (RMIO)



Ulkoiset ohjausliitinnat; USA-versio

Alla olevassa kaaviossa nakyvat ACS800 vakio-ohjausohjelmiston (tehdasmakro,
US-versio) RMIO-kortin ulkoiset ohjauskaapelilitannat. Ohjelmointioppaissa on
tietoja muiden ohjausmakrojen ja ohjelmistojen ulkoisista ohjausliitdnndista.
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x2* RMIO
RMIO X20 X20
Liittimen koko: 1 1 VREF- | Ohjejénnite -10 V DC,
kaapelit 0,3...3,3 mm? 2 2 AGND | 1 kohm < R, < 10 kohm
- . X21 X21
Kiristysmomentti:
1 1 VREF+ | Ohjejannite —10 V DC,
0.2..04 Nm —2 2 |AGND | 1kohm < R, < 10 kohm
13 3 All+ Nopeusohje 0(2) ... 10 V, R;, = 200 kohm
1 |4 4 All—
|5 5 Al2+ | Tehdasasetus, ei ohjelmoitu.
6 6 Al2— 0(4) ... 20 mA, Ri, = 100 ohm
7 7 Al3+ Tehdasasetus, ei ohjelmoitu.
8 8 Al3— 0(4) ... 20 mA, Ry, = 100 ohm
@ i 9 9 AO1+ | Moottorin nopeus 0(4)...20 mA = 0...
(=7 ‘ 10 10 | AO1— | moottorin nimellisnopeus, R < 700 ohm
11 11 AO2+ | Lahtdvirta 0(4)...20 mA 2 0...moottorin
12 12 | AO2- | nimellisvirta, R < 700 ohm
= X22 X22
T4 1 |pn Kay (1)
2 2 DI2 Seis (1)
* valinnainen rivilitin, ACS800-02 ja 3 3 DI3 Eteen/Taakse 1)
ACS800-07
4 4 Dl4 Kiihdytyksen ja hidastuksen valinta 2)
") Voimassa vain, jos parametrin 5 5 DI5 Vakionopeuden valinta 3)
;isz;g‘;f)\"” asstettu 6 6 |DI6 Vakionopeuden valinta 3
’ 7 7 +24VD | +24 V DC maks. 100 mA
2)g Ki 1 = Kiinni 8 8 +24VD
= auki, 1 = kiinni — -
D4 | Kiihdytys-/hidastusajat 9 9 DGND1| Digitaalimaa
iihdytys-/hi usaj . "
- - 10 10 DGND?2| Digitaalimaa
0 | parametrit 22.02 ja 22.03 = - - )
1| parametrit 22.02 ja 22.05 :(123 :(123 DIIL Kaynnistyksen lukitus (0 = seis)
3) Katso parametriryhma 12 1 1 +24 V | Apujannitelahto jag)tulo, eristamaton,
VAKIONOPEUDET. 2 2 GND |24V DC, 250 mA
DI5 | DI6 | Toiminta X25 X25
0 |0 |Nopeus All:sta 1 1 RO1 j Relelaht6 1: valmis
1 0 | Vakionopeus 1 12 2 RO1
0 |1 |Vakionopeus 2 HX) 3 3 RO1 —
1 1 | Vakionopeus 3 X26 X26
1 1 RO2 Relelahto 2: kay
4) Katso parametri 21.09 KAYNN. 2 2 RO2 P
LUKITUS.
Liitanta X22:8 on kytketty & 3 3 RO2
tyypillisesti liitantaan X22:11 X27 X27
vakioasetuksena. AhtR 2. vi
L) 1 1 RO3 Relelahto 3: vika (-1)
5) Taman Iahdsn ja korttiin Vi j
L . ika 2 2 RO3
asennettujen lisdmoduuleiden 3 3 RO3

Moottorin ohjauskortti ja I/O-kortti (RMIO)
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RMIO-kortin tekniset tiedot

Analogiatulot

Eristyskoejannite

Suurin yhteismuotoinen jannite

kanavien valilla
Yhteismuodon vaimennus
Resoluutio

Kaksi ohjelmoitavaa differentiaalista virtatuloa (0 mA /4 mA ... 20 mA, R;, = 100 ohm)
ja yksi ohjelmoitava differentiaalinen jannitetulo (-10V/0V /2 V... +10V,
Rin = 200 kohm).

Analogiatulot galvaanisesti erotettu ryhmana.

500 V AC, 1 min

+15V DC

> 60 dB 50 Hz:n taajuudella
0,025 % (12 bittid) —10 V... +10 V:n tuloille. 0,5 % (11 bittid) 0 ... +10 V:n ja
0... 20 mA:n tuloille.

Epéatarkkuus 0,5 % (tdydesté arvosta) 25 °C:n l&mpétilassa.
Lampétilakerroin: +100 ppm/°C maks.
Vakiojannitelahto
Jénnite +10V DC, 0,-10 V DC * 0,5 % (tdydest& arvosta) 25 °C:n lampétilassa.

Kuormitettavuus
Suositeltava potentiometri

Lampétilakerroin: £100 ppm/°C, maks.
10 mA
1...10 kilo-ohmia

Apujanniteldahto
Jannite 24V DC £ 10 %, oikosulun kestava
Maksimivirta 250 mA (tdman 1ahdén ja RMIO-korttiin asennettujen lisdmoduuleiden valillé)

Analogialéahdot

Resoluutio
Epatarkkuus

Digitaalitulot

Kaksi ohjelmoitavaa virtalahtoa: 0 (4)...20 mA, R_ < 700 ohmia
0,1 % (10 bittia)

+1 % (taydesta arvosta) 25 °C:n lampdtilassa.
Lampétilakerroin: 100 ppm/°C maks.

Eristyskoejannite
Ratkaisutasot
Tulovirta
Suodatusaikavakio

Kuusi ohjelmoitavaa digitaalituloa (yhteinen maa: 24 V DC, —15 %...+20 %) ja
kaynnistyksen lukitustulo. Galvaanisesti erotettu ryhmana, voidaan jakaa kahteen
erotettuun ryhméan (katso kohta Eristys- ja maadoituskaavio).

Termistoritulo: 5 mA, <1,5 kilo-ohmia £ "1” (normaali lampétila),

> 4 kilo-ohmia £ "0” (korkea lampdétila), avoin piiri & "0” (korkea lampdétila).
Sisainen jannitelahde digitaalituloja varten (+24 V DC): oikosulun kestava. Sisaisen
teholéhteen sijasta voidaan kayttédd myds ulkoista 24 V DC:n jénnitelahdetta.

500 V AC, 1 min

<8VDC £ 0,12VDC & 1

DI1...DI5: 10 mA, DI6: 5 mA

1ms

Moottorin ohjauskortti ja I/O-kortti (RMIO)
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Releldhdot
Kolme ohjelmoitavaa relelahtéa
Kytkentakyky 8 A, kun 24 V DC tai 250 V AC; 0,4 A, kun 120 V DC
Jatkuva minimivirta 5 mA rms, kun 24V DC
Jatkuva maksimivirta 2Ams
Eristyskoejannite 1,5 kV AC, 1minuutti

DDCS-valokaapeliliitanta

Lisavarusteena saatava tiedonsiitomoduuli RDCO. Protokolla: DDCS
(ABB Distributed Drives Communication System)

24V DC:n syotto

Jannite 24VDC+10%

Tyypillinen virran kulutus (iman 250 mA
lisdvarustemoduuleita)
Maksimaalinen virran kulutus 1200 mA (lisavarustemoduulien kanssa)

RMIO-kortin seka korttiin kiinnitettavien lisdvarustemoduulien liittimet tayttavat standardissa SFS-EN 50178 annetut
Protective Extra Low Voltage (PELV) -vaatimukset edellyttaen, ettéd myds liittimiin kytketyt ulkoiset piirit tayttavat
vaatimukset ja asennuspaikka on alle 2 000 m:n korkeudessa. Yli 2 000 m, katso sivu 58.

Moottorin ohjauskortti ja I/O-kortti (RMIO)
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Eristys- ja maadoituskaavio

(Koejannite: 500 V AC)

X20
1 [VREF-
2 [AGND
X21
1 VREF+
2___|AGND <:>
3 Al1+
4 All— Yhteismuotoinen

jannite kanavien
Z ﬁ:? valilla £15 v
7 Al3+
8 Al3-
9 AO1+
10 AO1-
1 AO2+
12 AO2-
X22
1 D1
2 DI2 i :
3 DI3
4 Di4 Kytkimen J1 asetukset:
9 DGND1
5 DI5 Digitaalituloissa yhteinen maa.
6 DI6 S Tama on oletusasetus.
7 +24VD

%
8  |+24VD Digitaalituloissa DI1...DI4
11 | DIIL tailo| 12 DIS/DIB/DIIL maat ovat
erilliset (eristysjannite

:((;3 [DGND2 50V)
1 w24v_ |\
2 GND | f
X25
1 RO1
o
3 rO1 —
X26
1 RO2 j
2 RO2 | —"+----- EE
3 RO2 [—
X27
1 RO3
2 RO3 j - EE‘
3 RO3 [—

(Koejannite:

4 kVAC)
Maa

Moottorin ohjauskortti ja I/O-kortti (RMIO)
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Asennuksen tarkistuslista

Yleista

Tama luku sisaltaa asennuksen tarkistuslistan.

Tarkistuslista

Taajuusmuuttajan mekaaninen asennus ja sahkoliitdnnat on tarkistettava ennen
laitteen kayttddnottoa. Kay lista lapi yhdessa toisen henkilén kanssa.

ammattilainen. Lue tdman kayttdoppaan ensimmaisilla sivuilla olevat Turvaohjeet ja
noudata niita. Turvaohjeiden noudattamatta jattdminen voi aiheuttaa vakavan
vamman tai hengenvaaran.

c VAROITUS! Taajuusmuuttajan kayttddnoton saa suorittaa vain pateva sahkoalan

Tarkista seuraavat kohdat

(]

]

(]

OO0O0Ooao

MEKAANINEN ASENNUS

SAHKOLITANNAT (Katso Séhkéasennuksen suunnitteleminen, Séhkéliiténnéat.)

Kayttdympariston olosuhteet ovat hyvaksyttavat. (Katso Mekaaninen asennus, Tekniset
tiedot: IEC-tiedot tai NEMA-tiedot, Kayttéympéristot.)

Laite on asennettu asianmukaisesti pystysuoralle, syttymatdnté materiaalia olevalle seinalle.
(Katso Mekaaninen asennus.)

Jaahdytysilma paasee virtaamaan vapaasti.

Moottori ja kaytettava laite ovat kayttovalmiit. (Katso Sdhkéasennuksen suunnitteleminen:
Moottorin valinta ja yhteensopivuus, Tekniset tiedot: Moottoriliitdnta.)

EMC-suotimen +E202 tai +E200 kondensaattorit on kytketty irti, jos taajuusmuuttaja on liitetty
(maadoittamattomaan) IT-verkkoon.

Jos kondensaattorit ovat varastossa kauemmin kuin yhden vuoden ajan, ne on elvytettava.
Lisatietoja on oppaassa Converter modules with electrolytic DC capacitors in the DC link,
Capacitor reforming instructions (3BFE64059629, englanninkielinen).

Taajuusmuuttaja on maadoitettu oikein.

Verkkojannite (syottdteho) vastaa taajuusmuuttajan nimellista tulojannitetta.
Verkkoliitannat (syottdteho) U1, V1 ja W1 ja niiden kiristysmomentit ovat oikein.
Sopivat verkkosulakkeet (sy6ttéteho) ja erotuslaite on asennettu.

Moottoriliitannat U2, V2 ja W2 ja niiden kiristysmomentit ovat oikein.

Asennuksen tarkistuslista
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Tarkista seuraavat kohdat

O Moottorikaapeli on kaapeloitu erilladn muista kaapeleista.

O  Moottorikaapeliin ei ole kytketty kompensointikondensaattoreita.

O  Ulkoiset ohjausliitannat taajuusmuuttajan sisélla on tehty oikein.

O Taajuusmuuttajan sisalla ei ole tyokaluja, vieraita esineita eika porauksesta aiheutunutta
polya.

O Ohituskaytdssa on tarkistettava, ettei taajuusmuuttajan lahtdliittimiin voi kytkeytya
verkkojannitetta (syottéteho).

O Taajuusmuuttaja, moottorin kytkentakotelo ja kannet ovat paikoillaan.

Asennuksen tarkistuslista
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Kayttoonotto ja kaytto

Yleista

Téassa luvussa kuvataan taajuusmuuttajan kaynnistyt ja kaytto.

Kéaynnistyksen vaiheet

1. Varmista, etté taajuusmuuttajan asennus on tarkistettu Asennuksen tarkistuslista
-luvussa olevan tarkistuslistan avulla ja ettd moottori ja kaytettava laitteisto ovat
kayttévalmiit.

2. Kytke jannite ja suorita taajuusmuuttajan ohjausohjelman kayttéénotto
taajuusmuuttajan ohjelmointioppaassa annettujen ohjeiden mukaisesti.

3. Vahvista odottamattoman kaynnistyksen estotoiminto (lisévaruste +Q950)
luvussa AGPS-kortin (odottamattoman kdynnistyksen esto, +Q950) asentaminen
annettujen ohjeiden mukaisesti.

4. Vahvista Safe torque off -toiminto (lisavaruste +Q967) oppaassa ACS800-01/04/
11/31/104/104LC Safe torque off function (+Q967), Application guide
(3AUA0000063373, englanninkielinen) annettujen ohjeiden mukaisesti.

Ohjauspaneeli
Ohjauspaneeli on taajuusmuuttajan kayttoliittyma (tyyppi CDP 312R). Lisatietoja

ohjauspaneelin kayttamisesta on taajuusmuuttajan laiteoppaassa.
Ohjauspaneelin irrottaminen

Ohjauspaneelin voi irrottaa pidikkeestaan painamalla lukitussalpaa ja vetamalla
paneelin irti.

ADD

Kéyttéénotto ja kyttd
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Kéyttdonotto ja kayttd
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Yleista

Tassa luvussa on ohjeet ennalta ehkaisevaan huoltoon.

Turvallisuus

VAROITUS! Tutustu tdman kayttdoppaan ensimmaisilla sivuilla olevaan
Turvaohjeet-lukuun ennen huoltotoimenpiteiden tekemista. Turvaohjeiden
noudattamatta jattdminen voi aiheuttaa vakavan vamman tai hengenvaaran.

Huoltovalit

Sopivaan ympéristéon asennettu taajuusmuuttaja tarvitsee vain vahan huoltoa.
Taulukossa on ABB:n suosittelemat huoltovalit.

Vili

Huoltotoimenpide

Ohjeet

6-12 kuukauden valein
(ymparistdn pélyisyyden
mukaan)

Jaahdytyselementin lampétilan
tarkistus ja puhdistus

Katso Jédhdytyselementti.

Vuosittain, jos
taajuusmuuttajaa pidetaan
varastossa

Kondensaattorien elvytys

Katso Kondensaattorien
elvytys.

3 vuoden valein

IP55- ja IP21-yksikoiden
lisajadhdytyspuhaltimen
vaihto, jos sellainen sisaltyy
kokoonpanoon

Lisatietoja on kohdassa
Lisédpuhallin.

6 vuoden valein

Jaahdytyspuhaltimen vaihto

Katso Puhallin.

10 vuoden valein

Runkokoko R4 ja suuremmat
koot: kondensaattorien vaihto

Katso Kondensaattorit.

Lisatietoja huollosta saat ABB Oy:n huollon paikalliselta edustajalta. Siirry Internet-
osoitteeseen http://www.abb.com/drives.

Huolto
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Jaahdytyselementti

Puhallin

Jaahdytyselementin rivat kerdavat polya jaahdytysilmasta. Taajuusmuuttaja antaa
ylildmpéovaroituksen ja vikailmoituksen, jos jadhdytyselementti ei ole puhdas.
"Normaalissa" ymparistdssa (ei erityisen pdlyinen eikd puhdas) jadhdytyselementti
tulee tarkistaa vuosittain, polyisessa ymparistdssa useammin.

Jaahdytyselementti puhdistetaan (tarvittaessa) seuraavasti:
1. Irrota jadhdytyspuhallin (katso kohta Puhallin).

2. Puhalla puhdasta (kuivaa) paineilmaa alhaalta yl6spain ja poista poly
pélynimurilla ilman ulosviennistd. Huomautus: Jos pdly uhkaa levitd muihin
laitteisiin, puhdista jadhdytyselementti toisessa huoneessa.

3. Asenna jadhdytyspuhallin takaisin paikalleen.

Taajuusmuuttajan kaytto ja ympariston lampétila vaikuttavat jaédhdytyspuhaltimen
kayttoikaan. Lisatietoja oloarvosta, joka kertoo puhaltimen kayttétunnit, on ACS800-
taajuusmuuttajan ohjelmointioppaassa. Kun haluat nollata kayttéaikasignaalin
puhaltimen vaihdon jélkeen, katso ohjeet ohjelmointioppaasta.

Puhaltimen vikaan viittaavat puhaltimien laakereista |ahteva aiempaa kovempi &ani
ja jadhdytyselementin [Ampétilan asteittainen nousu jadhdytyselementin
puhdistuksesta huolimatta. Jos taajuusmuuttajaa kaytetdan prosessin kriittisesséa
osassa, puhallin kannattaa vaihtaa heti, kun merkkeja vikaantumisesta alkaa
esiintya. Puhaltimia voi tilata ABB:Ita. Kayta vain ABB:n suosittelemia varaosia.

Puhaltimen vaihtaminen (R2, R3)

Irrota puhallin vapauttamatta kiinnityssalvat. Kytke kaapeli irti. Asenna uusi puhallin
painvastaisessa jarjestyksessa.

Nékymé alhaalta

Huolto
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Puhaltimen vaihtaminen (R4)

1.

Léysaa ruuvit, joilla puhaltimen asennusalusta on kiinnitetty runkoon.

. Tydnna puhaltimen asennusalustaa vasemmalle ja veda se ulos.

2
3. Kytke puhaltimen tehokaapeli irti.
4.
5

Irrota ruuvit, joilla puhallin on kiinnitetty asennusalustaan.

. Asenna uusi puhallin painvastaisessa jarjestyksessa.

Nékyma alhaalta

Nékymaé ulos vedetyn
puhallinlevyn
ylépuolelta

Huolto
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Puhaltimen vaihtaminen (R5)

1. Avaa kiinnitysruuvi.

4. Asenna uusi puhallin pdinvastaisessa jarjestyksessa.

Huolto
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Puhaltimen vaihtaminen (R6)

Huomautus: -0205-3- ja 0255-5-yksikOissa puhaltimeen paastaan kasiksi kaapelien
kytkentakotelon tukikehyksessa olevan aukon kautta.

1. Irrota puhaltimen kotelon kiinnitysruuvi ja anna kotelon nojata rajoittimia vasten.

®
WE
=L \:—} - :7:/ I O
1 ] |
s

4. Asenna kotelo paikalleen painvastaisessa jarjestyksessa.

Huolto
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Lisdpuhallin

Kaikissa IP55-yksikdissa ja useimmissa IP21-yksikoissa on lisdjadhdytyspuhallin.
Seuraavissa IP21-yksikdissa ei kuitenkaan ole lisdpuhallinta: -0003-3, -0004-3,
-0005-3, -0004-5, -0005-5 ja -0006-5. Seuraavissa IP55-yksikdissa on kaksi
lisdpuhallinta: -0205-3 ja -0255-5.

Puhaltimen vaihtaminen (R2, R3)

Irrota etukansi. Irrota puhallin vapauttamatta kiinnityssalpa (1). Irrota kaapeli
(2, irrotettava liitdnta). Asenna uusi puhallin painvastaisessa jarjestyksessa.

] | |
ol LLLL I

limavirtaus yléspain

2 —- PyGrimissuunta

Nékymé ylhaélta, kun
etukansi on irrotettuna

Puhaltimen vaihtaminen (R4, R5)

Irrota etukansi. Puhallin on yksikén oikeassa alaosassa (R4) tai ohjauspaneelin
oikealla puolella (R5). Nosta puhallin ulos ja irrota kaapeli. Asenna puhallin
painvastaisessa jarjestyksessa.

Puhaltimen vaihtaminen (R6)

Irrota ylakansi nostamalla sité takareunasta. Poista puhallin vapauttamalla
kiinnityssalvat siten, ettd vedat puhaltimen takareunaa (1) yléspain. Irrota kaapeli
(2, irrotettava liitdnta). Asenna uusi puhallin painvastaisessa jarjestyksessa.

limavirtaus yléspain
— Pydrimissuunta

Nékymé ylh&alta, kun
ylékansi on irrotettuna

Huolto
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Taajuusmuuttajan valipiirissa on useita elektrolyyttikondensaattoreita. Niiden
kayttoika maaraytyy taajuusmuuttajan kuormituksen ja kayttdympariston lampétilan
mukaan. Kondensaattorien kayttéikaa voidaan pidentaa alentamalla

kayttdympariston lampétilaa.

Kondensaattorien vikaantumista ei voi ennustaa. Kondensaattorien vikaantuminen
aiheuttaa useimmiten sy6ton sulakkeen palamisen tai vikalaukaisun. Jos epailet
kondensaattorin vioittuneen, ota yhteys ABB:hen. ABB:lIta on saatavana uusia
kondensaattoreita runkokokoon R4 ja suurempiin kokoihin. Kayta vain ABB:n
suosittelemia varaosia.

Kondensaattorien elvytys

Varaosakondensaattorit on elvytettava kerran vuodessa. Ohjeita on oppaassa
Converter modules with electrolytic DC capacitors in the DC link, Capacitor
reforming instructions (3BFE64059629, englanninkielinen).

Taulukossa on taajuusmuuttajan LED-merkkivalojen kuvaukset.

Sijainti LED Kun LED-merkkivalo palaa
RMIO-kortti * Punainen Taajuusmuuttaja on vikatilassa.
Vihrea Kortin tehonsyétté on kunnossa.
Ohjauspaneelin kiinnitysalusta (kun | Punainen Taajuusmuuttaja on vikatilassa.
tyyppikoodissa on merkintd +0.J400) Vihred Verkon +24 V DC:n tehonsyéttd ohjauspaneeliin ja RMIO-korttiin

on kunnossa.

* Nama LED-valot eivét ole nékyvissa runkokoossa R2...R6.

Huolto
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Huolto
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Tekniset tiedot

Yleista

Tama luku sisaltaa taajuusmuuttajien tekniset tiedot, kuten nimellisarvot, koot ja

tekniset vaatimukset, CE-merkinnan ja muiden merkintdjen tayttamista koskevat

vaatimukset seka takuutiedot.

IEC-tiedot
Nimellisarvot

Seuraavassa on annettu 50 Hz:n ja 60 Hz:n syétoilla toimivien ACS800-01-laitteiden

IEC-nimellisarvot. Symbolit on selitetty taulukon jalkeen.
ACS800-01- Nimellisarvot |Eiylikuor- INormaali kdytté |Raskas kaytto Runko-| limavirta| Lampo-
laitteen tyyppi mitusta koko havio

leontmax | Inax Pgont.max by PN bha Phg

A A Kw A KW A KW m¥h w

Kolmivaiheinen syéttéjannite 208 V, 220 V, 230 V tai 240 V
-0001-2 5,1 6,5 1,1 4,7 0,75 3,4 0,55 R2 35 100
-0002-2 6,5 8,2 15 6,0 1,1 43 0,75 R2 35 100
-0003-2 8,5 10,8 |15 7.7 15 57 11 R2 35 100
-0004-2 10,9 [138 [22 10,2 2,2 75 15 R2 35 120
-0005-2 139 [176 [3 12,7 3 9,3 2,2 R2 35 140
-0006-2 19 24 4 18 4 14 3 R3 69 160
-0009-2 25 32 5,5 24 5,5 19 4 R3 69 200
-0011-2 34 46 7,5 31 7,5 23 55 R3 69 250
-0016-2 44 62 11 42 11 32 75 R4 103 340
-0020-2 55 72 15 50 11 37 75 R4 103 440
-0025-2 72 86 18,5 69 18,5 49 11 R5 250 530
-0030-2 86 112 22 80 22 60 15 R5 250 610
-0040-2 103 138 [30 94 22 69 18,5 R5 250 810
-0050-2 141 164 37 132 37 97 30 R6 405 1190
-0060-2 166|202 |45 155 45 115 30 R6 405 1190
-0070-2 202 282 |55 184 55 141 37 R6 405 1440

Tekniset tiedot
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ACS800-01- Nimellisarvot |Eiylikuor- |Normaali kdyttd |Raskas kaytto Runko-| limavirta| Lampo-
laitteen tyyppi mitusta koko hévio
leontmax | hnax | Peontmax Iy Py lohg Phg

A K A KW A KW m3h w
Kolmivaiheinen syéttéjannite 380 V, 400 V tai 415 V
-0003-3 51 6,5 1,5 4,7 1,5 3,4 1,1 R2 35 100
-0004-3 6,5 8,2 2,2 59 2,2 4,3 15 R2 35 120
-0005-3 8,5 10,8 3 7,7 3 57 2,2 R2 35 140
-0006-3 109 [138 |4 10,2 4 75 3 R2 35 160
-0009-3 13,9 17,6 5,5 12,7 55 9,3 4 R2 35 200
-0011-3 19 24 7,5 18 75 14 55 R3 69 250
-0016-3 25 32 1 24 11 19 75 R3 69 340
-0020-3 34 46 15 31 15 23 1 R3 69 440
-0025-3 44 62 22 41 18,5 32 15 R4 103 530
-0030-3 55 72 30 50 22 37 18,5 R4 103 610
-0040-3 72 86 37 69 30 49 22 R5 250 810
-0050-3 86 112 45 80 37 60 30 R5 250 990
-0060-3 103 138 55 94 45 69 37 R5 250 1190
-0075-3 145 170 75 141 75 100 45 R5 405 1440
-0070-3 * 141 164 75 132 55 97 45 R6 405 1440
-0100-3 166 202 90 155 75 115 55 R6 405 1940
-0120-3 202 282 110 184 90 141 75 R6 405 2310
-0135-3 225 326 110 220 110 163 90 R6 405 2810
-0165-3 260 326 132 254 132 215 110 R6 405 3260
-0205-3 290 351 160 285 160 234 132 R6 405 4200
Kolmivaiheinen syéttéjannite 380 V, 400 V, 415V, 440 V, 460 V, 480 V tai 500 V
-0004-5 4,9 6,5 2,2 4,5 2,2 3,4 15 R2 35 120
-0005-5 6,2 8,2 3 5,6 3 4,2 2,2 R2 35 140
-0006-5 8,1 10,8 |4 7,7 4 5,6 3 R2 35 160
-0009-5 10,5 13,8 55 10 55 7,5 4 R2 35 200
-0011-5 13,2 17,6 7,5 12 7,5 9,2 5,5 R2 35 250
-0016-5 19 24 1 18 11 13 7,5 R3 69 340
-0020-5 25 32 15 23 15 18 11 R3 69 440
-0025-5 34 46 18,5 31 18,5 23 15 R3 69 530
-0030-5 42 62 22 39 22 32 18,5 R4 103 610
-0040-5 48 72 30 44 30 36 22 R4 103 810
-0050-5 65 86 37 61 37 50 30 R5 250 990
-0060-5 79 112 45 75 45 60 37 R5 250 1190
-0070-5 96 138 55 88 55 69 45 R5 250 1440
-0105-5 145 170 90 141 90 100 55 R5 405 2150
-0100-5 * 124 164 75 115 75 88 55 R6 405 1940
-0120-5 157 202 90 145 90 113 75 R6 405 2310
-0140-5 180 282 110 163 110 141 90 R6 405 2810
-0165-5 225 326 132 220 132 163 110 R6 405 3260
-0205-5 260 326 160 254 160 215 132 R6 405 3 800
-0255-5 290 351 200 285 200 234 160 R6 405 4 500

* Tyyppi ei enaa saatavana

Tekniset tiedot
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ACS800-01- Nimellisarvot |Eiylikuor- INormaali kaytto |Raskas kaytto Runko-| limavirta| Lampo-
laitteen tyyppi mitusta koko héavio
Ioontmax | lnax | Poontmax by PN ™ Phd

A A w A KW A KW m3h w
Kolmivaiheinen syéttéjannite 525 V, 550 V, 575 V, 600 V, 660 V tai 690 V
-0011-7 13 14 11 11,5 7,5 8,5 55 R4 103 300
-0016-7 17 19 15 15 11 11 7,5 R4 103 340
-0020-7 22 28 18,5 20 15 15 1 R4 103 440
-0025-7 25 38 22 23 18,5 19 15 R4 103 530
-0030-7 33 44 30 30 22 22 18,5 R4 103 610
-0040-7 36 54 30 34 30 27 22 R4 103 690
-0050-7 51 68 45 46 37 34 30 R5 250 840
-0060-7 57 84 55 52 45 42 37 R5 250 1010
-0070-7 79 104 75 73 55 54 45 R6 405 1220
-0100-7 93 124 90 86 75 62 55 R6 405 1650
-0120-7 113 172 110 108 90 86 75 R6 405 1960
-0145-7 134 190 132 125 110 95 90 R6 405 2 660
-0175-7 166 245 160 155 132 131 110 R6 405 3470
-0205-7 190 245 160 180 160 147 132 R6 405 4180

0009693
Symbolit

Nimellisarvot
leontmax  jatkuva lahtévirta (rms). Ei ylikuormitettavuutta 40 °C:n lampétilassa.

Imax Suurin sallittu lahtdvirta. 10 s kdynnistyksen aikana, muulloin niin kauan kuin
taajuusmuuttajan lampétila sallii.

Tyypilliset arvot:
Ei ylikuormitusta

Peontmax  Typillinen moottoriteho. Tehoarvot patevat useimpiin IEC 60034-moottoreihin
nimellisjannitteelld, 400 V, 500 V tai 690 V.

Normaali kaytto (10 % ylikuormitettavuus)
Ion Jatkuva virta (rms). 10 %:n ylikuormitettavuus sallittu minuutin ajan 5 minuutin valein.

PN Tyypillinen moottoriteho. Tehoarvot patevat useimpiin IEC 60034-moottoreihin
nimellisjannitteelld, 400 V, 500 V tai 690 V.

Raskas kaytto (50 % ylikuormitettavuus)

Iohg Jatkuva virta (rms). 50 %:n ylikuormitettavuus sallittu minuutin ajan 5 minuutin valein.

Prg Tyypillinen moottoriteho. Tehoarvot patevat useimpiin IEC 60034-moottoreihin
nimellisjannitteelld, 400 V, 500 V tai 690 V.

Mitoitus

Virta-arvot ovat samat jannitealueen syéttdjannitteesta riippumatta. Jotta taulukossa
annettu moottorin nimellisteho saavutetaan, taajuusmuuttajan nimellisvirran on
oltava vahintaan yhta suuri kuin moottorin nimellisvirta.

Huomautus 1: Moottorin suurin sallittu akseliteho on 1,5 - Py, 1.1 - Py tai Pgont max
(sen mukaan, kumpi on suurempi). Jos raja ylittyy, jarjestelma rajoittaa moottorin
momenttia ja virtaa automaattisesti. Tama toiminto suojaa taajuusmuuttajan
tulosiltaa ylikuormitukselta. Jos tila kestéda 5 minuuttia, rajaksi asettuu P.ont max-

Huomautus 2: Arvot patevat, kun kayttdympariston lampdtila on 40 °C.
Alhaisemmissa lampétiloissa arvot ovat korkeammat (paitsi /).
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Huomautus 3: Kayta tarkempaan mitoitukseen DriveSize-PC-tydkalua, jos
kayttdympariston lampétila on alle 40°C tai taajuusmuuttajan kuormitus on
jaksottaista.

Kuormitettavuus

Kuormitettavuus (virta ja teho) pienenee, kun asennuspaikan korkeus on yli 1 000
metrid tai kun kayttdympariston lampdétila on yli 40 °C.

Lampdtilakerroin

Kun lampétila on +40 °C...+50°C, kuormitettavuus pienenee 1% jokaista 1 °C astetta
kohden. Lahtovirta lasketaan kertomalla taulukossa annettu virta
lampétilakertoimella.

Esimerkki: Jos kayttdympariston lampétila on 50 °C, lampétilakerroin on 100 % —
1 % - 10 °C =90 % eli 0,90. Lahtdvirta on siten 0,90 x /oy tai 0,90 x /opg.

Korkeuskerroin

Kun korkeus on 1 000—4 000 metrid merenpinnan ylapuolella, kuormitettavuus
pienenee 1 % jokaista 100:aa metria kohden. Kayta tarkempaan mitoitukseen
tietokoneen DriveSize-ty6kalua. Katso kohta Asennus yli 2 000 metrin korkeuteen
sivulla 58.

Sulakkeet

Verkkokaapelin tai taajuusmuuttajan oikosulkusuojaukseen soveltuvat gG- ja aR-
sulakkeet on lueteltu alla. Kumpikin sulaketyyppi toimii riittdvan nopeasti.

Runkokoot R2...R4

Tarkasta sulakkeen virta-aikaominaiskdyrasta, etta sulakkeen toiminta-aika on
alle 0,5 sekuntia. Toiminta-aika riippuu sy6ttdverkon impedanssista seka
syobttdkaapelin poikkipinta-alasta ja pituudesta. Lisatietoja oikosulkuajan
laskutavasta on kohdassa Runkokoot R5 ja R6.

Huomautus 1: Katso myds Sdhkbéasennuksen suunnitteleminen: Terminen ylikuormitus- ja
oikosulkusuojaus. Liséatietoja UL-hyvaksytyista sulakkeista on kohdassa NEMA-tiedot sivulla 118.
Huomautus 2: Usean kaapelin asennuksissa asenna yksi sulake vaihetta kohti (ei yksi sulake johdinta
kohti).

Huomautus 3: Suositeltua suurempia sulakkeita ei saa kayttaa.

Huomautus 4: Muiden valmistajien sulakkeita voidaan kayttaa, jos ne tayttavat taulukossa esitetyt
vaatimukset ja jos kaytettavan sulakkeen sulamiskéayra ei ylitd taulukossa mainitun sulakkeen
sulamiskayraa.
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ACS800- Tulo- Sulake

01-laitteen | virta A AZs ’ Y ‘ Valmistaja Tyyppi IEC-koko
tyyppi

Kolmivaiheinen syéttéjannite 208 V, 220 V, 230 V tai 240 V

-0001-2 44 10 483 500 ABB Control OFAF000H10 000
-0002-2 52 10 483 500 ABB Control OFAF000H10 000
-0003-2 6,7 10 483 500 ABB Control OFAF000H10 000
-0004-2 9,3 16 993 500 ABB Control OFAF000H16 000
-0005-2 12 16 993 500 ABB Control OFAF000H16 000
-0006-2 16 20 1620 500 ABB Control OFAF000H20 000
-0009-2 23 25 3100 500 ABB Control OFAF000H25 000
-0011-2 31 40 9140 500 ABB Control OFAF000H40 000
-0016-2 40 50 15 400 500 ABB Control OFAF000H50 000
-0020-2 51 63 21300 500 ABB Control OFAF000H63 000
Kolmivaiheinen syéttdjannite 380 V, 400 V tai 415 V

-0003-3 4,7 10 483 500 ABB Control OFAF000H10 000
-0004-3 6,0 10 483 500 ABB Control OFAF000H10 000
-0005-3 7.9 10 483 500 ABB Control OFAF000H10 000
-0006-3 10 16 993 500 ABB Control OFAF000H16 000
-0009-3 13 16 993 500 ABB Control OFAF000H16 000
-0011-3 17 20 1620 500 ABB Control OFAF000H20 000
-0016-3 23 25 3100 500 ABB Control OFAF000H25 000
-0020-3 32 40 9 140 500 ABB Control OFAF000H40 000
-0025-3 42 50 15 400 500 ABB Control OFAF000H50 000
-0030-3 53 63 21300 500 ABB Control OFAF000H63 000
Kolmivaiheinen syéttéjannite 380 V, 400 V, 415V, 440 V, 460 V, 480 V tai 500 V

-0004-5 4.7 10 483 500 ABB Control OFAF000H10 000
-0005-5 59 10 483 500 ABB Control OFAF000H10 000
-0006-5 7,7 10 483 500 ABB Control OFAF000H10 000
-0009-5 10,0 16 993 500 ABB Control OFAF000H16 000
-0011-5 12,5 16 993 500 ABB Control OFAF000H16 000
-0016-5 17 20 1620 500 ABB Control OFAF000H20 000
-0020-5 23 25 3100 500 ABB Control OFAF000H25 000
-0025-5 31 40 9140 500 ABB Control OFAF000H40 000
-0030-5 41 50 15 400 500 ABB Control OFAF000H50 000
-0040-5 47 63 21300 500 ABB Control OFAF000H63 000
Kolmivaiheinen syéttdjannite 525 V, 550 V, 575 V, 600 V, 660 V tai 690 V

-0011-7 12 16 1100 690 ABB Control | OFAA000GG16 000
-0016-7 15 20 2430 690 ABB Control | OFAA000GG20 000
-0020-7 21 25 4 000 690 ABB Control | OFAA000GG25 000
-0025-7 24 32 7,000 690 ABB Control | OFAA000GG32 000
-0030-7 33 35 11,400 690 ABB Control | OFAA000GG35 000
-0040-7 35 50 22,800 690 ABB Control | OFAA000GG50 000

00096931
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Runkokoot R5 ja R6

Tee valinta gG- ja aR-sulakkeiden valilld kohdassa Pikaopas gG- tai aR-sulakkeiden
valintaa varten sivulla 774 olevan taulukon perusteella tai varmista sulakkeen oikea
toiminta-aika tarkistamalla, etta jarjestelman oikosulkuvirta on vahintaan yhta
suuri kuin sulaketaulukossa annettu arvo. Oikosulkuaika voidaan laskea
seuraavasti:

U

la-ph =
2+ [RZ+(Z+ X
jossa
lxo-ph = oikosulkuvirta symmetrisessé kaksivaiheisessa oikosulussa
U = verkon paajannite (U)
R. = kaapelin resistanssi (ohm)
Z = z, - UN?Sy = muuntajan impedanssi (ohm)
z, = muuntajan impedanssi (%)
Uy = muuntajan nimellisjannite (V)
SN = muuntajan nimellinen naennaisteho (kVA)
X, = kaapelin reaktanssi (ohm).
Laskuesimerkki
Taajuusmuuttaja:
+ ACS800-01-0075-3
+ syo6ttdjannite
Muuntaja:
* nimellisteho Sy = 600 kVA

+ nimellisjannite (taajuusmuuttajan syéttéjannite) Uy = 430 V
* muuntajan impedanssi zy = 7,2 %.

Syéttékaapeli:

* pituus =170 m

* resistanssi/pituus = 0,398 ohm/km

* reaktanssi/pituus = 0,082 ohm/km

Un? (430 V)2
Z =2z S_N =0,072 - m =22,19 mohm

ohm

R.=170m 0,398 =

= 67,66 mohm

ohm
km

X, =170 m-0,082 = 13,94 mohm
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410V
loph = =2,7kA
2./ (67,66 mohm)? + (22,19 mohm + 13,94 mohm)?

Laskettu oikosulkuvirta 2,7 kA on suurempi kuin taajuusmuuttajan gG-sulaketyypin
OFAFO00H160 vahimmaisoikosulkuvirta (2 400 A). -> 500 V:n gG-sulaketta (ABB
Control OFAF00H160) voidaan kayttaa.

Sulaketaulukot, runkokoot R5 ja R6

gG-sulakkeet (vakio)

ACS800-01- Tulovirta| Min. Sulake
laitteen tyyppi oiko-

sulku-

virta !

A A | A%s* [ Vv | Vamistaja | Tyyppi [IEC-koko

Kolmivaiheinen syéttéjannite 208 V, 220 V, 230 V tai 240 V
-0025-2 67 1050 80 34 500 500 ABB Control OFAF000H80 000
-0030-2 81 1480 100 63 600 500 ABB Control OFAF000H100 000
-0040-2 101 1940 125 103 000 500 ABB Control OFAF00H125 00
-0050-2 138 2 400 160 200 000 500 ABB Control OFAF00H160 00
-0060-2 163 2850 200 350 000 500 ABB Control OFAF1H200 1
-0070-2 202 3300 224 420 000 500 ABB Control OFAF1H224 1
Kolmivaiheinen syéttéjannite 380 V, 400 V tai 415 V
-0040-3 69 1050 80 34 500 500 ABB Control OFAF000H80 000
-0050-3 83 1480 100 63 600 500 ABB Control OFAF000H100 000
-0060-3 100 1940 125 103 000 500 ABB Control OFAF00H125 00
-0075-3 142 2400 160 200 000 500 ABB Control OFAF00H160 00
-0070-3 * 138 2400 160 200 000 500 ABB Control OFAF00H160 00
-0100-3 163 2850 200 350 000 500 ABB Control OFAF1H200 1
-0120-3 198 3300 224 420 000 500 ABB Control OFAF1H224 1
-0135-3 221 3820 250 550 000 500 ABB Control OFAF1H250 1
-0165-3 254 4510 315 |[1100000 | 500 ABB Control OFAF2H315 2
-0205-3 286 4510 315 |[1100000 | 500 ABB Control OFAF2H315 2
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gG-sulakkeet (vakio)

ACS800-01- Tulovirta Min. Sulake
laitteen tyyppi oiko-

sulku-

virta 1)

A A AZs * V| Valmistaja | Tyyppi [IEC-koko

Kolmivaiheinen syéttdjannite 380 V, 400 V, 415V, 440 V, 460 V, 480 V tai 500 V
-0050-5 64 1050 80 34 500 500 ABB Control | OFAF000H80 000
-0060-5 78 1480 100 63 600 500 ABB Control | OFAF000H100 000
-0070-5 95 1940 125 103000 | 500 ABB Control | OFAF00H125 00
-0105-5 142 2 400 160 200000 | 500 ABB Control | OFAF00H160 00
-0100-5 ** 121 2 400 160 200000 | 500 ABB Control | OFAF00H160 00
-0120-5 155 2 850 200 350000 | 500 ABB Control OFAF1H200 1
-0140-5 180 2 850 200 350000 | 500 ABB Control OFAF1H200 1
-0165-5 222 3820 250 550 000 | 500 ABB Control OFAF1H250 1
-0205-5 256 4510 315 [1100000| 500 ABB Control OFAF2H315 2
-0255-5 286 4510 315 1100000 [ 500 ABB Control OFAF2H315 2
Kolmivaiheinen syéttjannite 525 V, 550 V, 575 V, 600 V, 660 V tai 690 V
-0050-7 52 740 63 28 600 690 ABB Control OFAA0GG63 0
-0060-7 58 740 63 28 600 690 ABB Control OFAA0GG63 0
-0070-7 79 1050 80 52 200 690 ABB Control OFAA0GGS0 0
-0100-7 91 1480 100 93 000 690 ABB Control | OFAA1GG100 1
-0120-7 112 1940 125 126 000 | 690 ABB Control | OFAA1GG125 1
-0145-7 131 2 400 160 220000 | 690 ABB Control | OFAA1GG160 1
-0175-7 162 2 850 200 350000 | 690 ABB Control | OFAA1GG200 1
-0205-7 186 3820 250 700000 | 690 ABB Control | OFAA2GG250 2

* Suurin yhteenlaskettu 2t -arvo, 550 V tai 690 V
** Tyyppi ei enaa saatavana
N jarjestelman min. oikosulkuvirta

Huomautus 1: Katso myds Sdhkbéasennuksen suunnitteleminen: Terminen ylikuormitus- ja oikosulkusuojaus. Lisatietoja

UL-hyvaksytyista sulakkeista on kohdassa NEMA-tiedot sivulla 118.

Huomautus 2: Usean kaapelin asennuksissa asenna yksi sulake vaihetta kohti (ei yksi sulake johdinta kohti).
Huomautus 3: Suositeltua suurempia sulakkeita ei saa kayttaa.

Huomautus 4: Muiden valmistajien sulakkeita voidaan kayttaa, jos ne tayttavat taulukossa esitetyt vaatimukset ja jos
kaytettavan sulakkeen sulamiskayra ei ylité taulukossa mainitun sulakkeen sulamiskayraa.

00096931, 00556489
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Erikoisnopeat (aR) sulakkeet

ACS800-01- Tulovirta Min. Sulake
laitteen tyyppi oiko-

sulku-

virta

A A [ A% | V | Vamistaa | Tyyppi [IEC-koko

Kolmivaiheinen syéttdjannite 208 V, 220 V, 230 V tai 240 V
-0025-2 67 400 100 4 650 690 Bussmann 170M1567D DINO0O
-0030-2 81 520 125 8 500 690 Bussmann 170M1568D DINO0O
-0040-2 101 695 160 8 500 690 Bussmann 170M1569D DINO0O
-0050-2 138 1630 315 80 500 690 Bussmann 170M1572D DINO0O
-0060-2 163 1280 315 46 500 690 Bussmann 170M3817D DIN1*
-0070-2 202 1810 400 105 000 690 Bussmann 170M3819D DIN1*
Kolmivaiheinen syéttéjannite 380 V, 400 V tai 415 V
-0040-3 69 400 100 4 650 690 Bussmann 170M1567D DINO0O
-0050-3 83 520 125 8 500 690 Bussmann 170M1568D DINO0O
-0060-3 100 695 160 8 500 690 Bussmann 170M1569D DINO0O
-0075-3 142 1630 315 80 500 690 Bussmann 170M1572D DINO0O
-0070-3 * 138 1630 315 80 500 690 Bussmann 170M1572D DINO0O
-0100-3 163 1280 315 46 500 690 Bussmann 170M3817D DIN1*
-0120-3 198 1810 400 105 000 690 Bussmann 170M3819D DIN1*
-0135-3 221 2210 500 145 000 690 Bussmann 170M5810D DIN2*
-0165-3 254 2620 550 190 000 690 Bussmann 170M5811D DIN2*
-0205-3 286 2620 550 190 000 690 Bussmann 170M5811D DIN2*
Kolmivaiheinen syéttéjannite 380 V, 400 V, 415V, 440 V, 460 V, 480 V tai 500 V
-0050-5 64 400 100 4 650 690 Bussmann 170M1567D DINO0O
-0060-5 78 520 125 8 500 690 Bussmann 170M1568D DINO0O
-0070-5 95 520 125 8 500 690 Bussmann 170M1568D DINO0O
-0105-5 142 1630 315 80 500 690 Bussmann 170M1572D DINO0O
-0100-5 ** 121 1630 315 80 500 690 Bussmann 170M1572D DINO0O
-0120-5 155 1280 315 46 500 690 Bussmann 170M3817D DIN1*
-0140-5 180 1810 400 105 000 690 Bussmann 170M3819D DIN1*
-0165-5 222 2210 500 145 000 690 Bussmann 170M5810D DIN2*
-0205-5 256 2620 550 190 000 690 Bussmann 170M5811D DIN2*
-0255-5 286 2620 550 190 000 690 Bussmann 170M5811D DIN2*
Kolmivaiheinen syéttéjannite 525 V, 550 V, 575 V, 600 V, 660 V tai 690 V
-0050-7 52 400 100 4 650 690 Bussmann 170M1567D 000
-0060-7 58 400 100 4 650 690 Bussmann 170M1567D 000
-0070-7 79 520 125 8 500 690 Bussmann 170M1568D 000
-0100-7 91 695 160 16 000 690 Bussmann 170M1569D 000
-0120-7 112 750 200 15 000 690 Bussmann 170M3815D 1*
-0145-7 131 1520 350 68 500 690 Bussmann 170M3818D DIN1*
-0175-7 162 1520 350 68 500 690 Bussmann 170M3818D DIN1*
-0205-7 186 1610 400 74 000 690 Bussmann 170M5808D DIN2*
1’jérjeste|mén min. oikosulkuvirta
** Tyyppi ei enda saatavana
Huomautus 1: Katso myds Sdhkéasennuksen suunnitteleminen: Terminen ylikuormitus- ja oikosulkusuojaus. Lisatietoja
UL-hyvéaksytyista sulakkeista on kohdassa NEMA-tiedot sivulla 118.
Huomautus 2: Usean kaapelin asennuksissa asenna yksi sulake vaihetta kohti (ei yksi sulake johdinta kohti).
Huomautus 3: Suositeltua suurempia sulakkeita ei saa kayttaa.
Huomautus 4: Muiden valmistajien sulakkeita voidaan kayttaa, jos ne tayttavat taulukossa esitetyt vaatimukset ja jos
kéytettévan sulakkeen sulamiskéyré ei ylitd taulukossa mainitun sulakkeen sulamiskéyréa.

00096931, 00556489
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Pikaopas gG- tai aR-sulakkeiden valintaa varten

Alla oleva taulukko helpottaa valintaa gG- ja aR-sulakkeiden valilld. Taulukossa
esitettyja yhdistelmia (kaapelikoko, kaapelin pituus, muuntajan koko ja sulaketyyppi)
kayttamalla taataan, ettd sulakkeen oikean toiminnan minimivaatimukset tayttyvat.

ACS800-01- Kaapelin tyyppi Verkkomuuntajan min. ndenndisteho Sy (kVA)
laitteen tyyppi Kupari Alumiini Kaapelin enimmaispituus Kaapelin enimmaispituus
gG-sulakkeiden kanssa aR-sulakkeiden kanssa
10m 50 m 100 m 10m | 100m [ 200m
Kolmivaiheinen syéttéjannite 208 V, 220 V, 230 V tai 240 V
-0025-2 3x25Cu 3 x35Al 31 38 - 27 27 -
-0030-2 3x35Cu 3 x50 Al 44 55 - 33 33 -
-0040-2 3 x50 Cu 3x70Al 58 71 - 41 41 -
-0050-2 3x70Cu 3x95Al 72 87 - 55 70 -
-0060-2 3x95Cu 3 x 120 Al 85 110 - 65 70 -
-0070-2 3x120Cu |3 x185AI 1 99 120 - 81 81 -
Kolmivaiheinen syéttdjannite 380 V, 400 V tai 415 V
-0040-3 3x25Cu 3x35Al 54 57 71 48 48 48
-0050-3 3x35Cu 3 x50 Al 76 82 110 58 58 58
-0060-3 3 x50 Cu 3x70Al 100 110 140 70 70 70
-0075-3 3x70Cu 3x95A12 130 140 160 99 99 140
-0070-3 * 3x70Cu 3 x95Al 130 140 160 96 96 140
-0100-3 3x95Cu 3x 120 Al 150 160 190 120 120 140
-0120-3 3x120Cu |3x185AI 7 170 190 210 140 140 140
-0135-3 3x 150 Cu |3 x240 A% 200 220 250 160 160 160
-0165-3 3x185Cu |3x240A1%) 240 260 310 180 180 200
-0205-3 3x240 Cu 42)>< (3x95)Al 232 257 310 134 153 196
Kolmivaiheinen syéttdjannite 380 V, 400 V, 415V, 440 V, 460 V, 480 V tai 500 V
-0050-5 3x25Cu 3 x35Al 67 70 79 56 56 56
-0060-5 3x25Cu 3 x50 Al 95 110 130 68 68 68
-0070-5 3x35Cu 3x70Al 130 140 160 83 83 83
-0105-5 3x70Cu 3x95A12 160 170 190 130 130 150
-0100-5 * 3x70Cu 3 x95Al 160 170 190 110 120 150
-0120-5 3 x95Cu 3 x 120 Al 190 200 220 140 140 150
-0140-5 3x95Cu 3 x 150 Al 190 200 220 160 160 160
-0165-5 3x150Cu |3 x240A1%) 250 260 290 200 200 200
-0205-5 3x185Cu |3x240A1%) 290 320 360 230 230 230
-0255-5 3 x 240 Cu %x (3 x95) Al 289 312 355 167 185 218

N Tata kaapelityyppia ei voi kayttaa taajuusmuuttajassa, koska taajuusmuuttajan kaapelilapivienti on liian pieni.

2) Tata kaapelityyppia ei voi kayttas taajuusmuuttajassa, koska kaapeliliitanta on liian pieni.
3) Tata kaapelityyppia ei voi kayttaa taajuusmuuttajassa, koska kytkentakotelon kaapelilapivienti on liian pieni (katso

Mittapiirrokset).

4) Tata kaapelityyppia ei voi kayttaa taajuusmuuttajassa, koska kaapelikenkaa ei ole suunniteltu useaa johdinta varten.
* Tyyppi ei en&é saatavana
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ACS800-01- Kaapelin tyyppi Verkkomuuntajan min. ndennéisteho Sy (kVA)
laitteen tyyppi Kupari Alumiini Kaapelin eni pituus pelin enimmaispituus
gG-sulakkeiden kanssa aR-sulakkeiden kanssa
10m 50 m 100 m 10m | 100m [ 200m

Kolmivaiheinen syétt6jannite 525 V, 550 V, 575 V, 600 V, 660 V tai 690 V

-0050-7 3x16 Cu 3 x25Al 65 67 70 63 63 63
-0060-7 3x16 Cu 3x25Al 70 70 70 70 70 70
-0070-7 3x25Cu 3 x50 Al 95 95 99 95 95 95
-0100-7 3x35Cu 3 x50 Al 130 140 150 110 110 110
-0120-7 3 x50 Cu 3x70Al 180 180 190 140 140 140
-0145-7 3x70Cu 3 x 95 Al 220 220 240 160 160 160
-0175-7 3x95Cu 3x120 Al 260 260 280 200 200 200
-0205-7 3x95Cu 3 x 150 Al 340 360 390 230 230 230

Huomautus 1: Verkkomuuntajan minimiteho (kVA) lasketaan kayttden z,-arvoa 6 % ja 50 Hz:n taajuutta.

Huomautus 2: Tata taulukkoa ei ole tarkoitettu kaytettavaksi apuna muuntajan valinnassa.

Seuraavat parametrit voivat vaikuttaa sulakesuojauksen oikeaan toimintaan:

» kaapelin pituus - mita pitempi kaapeli on, sitéd heikompi on sulakesuojaus, koska
pitka kaapeli rajoittaa vikavirtaa
« kaapelikoko - mitd pienempi kaapeli on, sitd heikompi on sulakesuojaus, koska
pieni poikkipinta-ala rajoittaa vikavirtaa
* muuntajan koko - mité pienempi muuntaja on, sitd heikompi on sulakesuojaus,
koska pieni muuntaja rajoittaa vikavirtaa

* muuntajan impedanssi - mitd korkeampi z -arvo on, sitd heikompi on

sulakesuojaus, koska korkea impedanssi rajoittaa vikavirtaa

Suojausta voidaan parantaa asentamalla suurempi verkkomuuntaja ja/tai pinta-

alaltaan suuremmat kaapelit, sekd useimmissa tapauksissa valitsemalla aR-

sulakkeet gG-sulakkeiden sijasta. My®s pienempien sulakkeiden kayttdminen
parantaa suojausta, mutta se voi lyhentaa sulakkeiden kayttoikaa ja johtaa
sulakkeiden tarpeettomaan palamiseen.

Jos taajuusmuuttajan suojausta koskevissa kysymyksissa on jotain epaselvaa,

pyydamme ottamaan yhteyden ABB:n paikalliseen edustajaan.
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Kaapelityypit

Alla olevassa taulukossa on annettu erilaisille kuormitusvirroille sopivat kupari- ja
alumiinikaapelityypit. Kaapeleiden mitoitus perustuu kokoonpanoon, jossa on
enintdan yhdeksan kaapelia, jotka on asetettu kaapelihyllylle rinnakkain,
kayttdympariston lampétila 30 °C, PVC-eristys, pinnan Iampétila 70 °C (SFS-
EN60204-1 ja IEC60364-5-52:2001). Jos olosuhteet poikkeavat tasta, mitoita
kaapelit paikallisten turvamaaraysten mukaan sopivaa syéttdjannitetta ja
taajuusmuuttajan kuormitusvirtaa kayttaen.

Kuparikaapelit, joissa
konsentrinen kuparisuoja

Alumiinikaapelit, joissa
konsentrinen kuparisuoja

Maks. Kaapelin Maks. Kaapelin tyyppi
kuormitusvirta tyyppi kuormitusvirta
A A mm?
mm?

13 3x15 61 3x25

18 3x25 69 3x35
24 3x4 83 3 x50

30 3x6 107 3x70
42 3x10 130 3 x95

56 3x16 151 3x120
71 3x25 174 3 x150
88 3x35 199 3x185
107 3 x50 235 3 x 240
137 3x70 274 3 x (3 x50)*
167 3x95 260 2x(3x95)*
193 3x120

223 3 %150

255 3x185

301 3 x 240

3BFA 01051905

* Tata kaapelityyppia ei voi kayttaa téssa taajuusmuuttajassa, koska
kaapelikenkaa ei ole suunniteltu useaa johdinta varten.
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Jarruvastus-, verkko- ja moottorikaapelin liitinkoot (vaihetta kohti), kaapeleiden
sallitut Iapimitat ja kiristysmomentit on annettu alla.

Runko- U1, V1, W1, U2, V2, W2, R+, R~ Maadoitus PE
koko Johtimen koko Kaapelin Kaapelin | Kiristys- Johtimen koko Kiristys-
suurin @ 7] momentti momentti
P21 IP55
mm? mm mm Nm mm? Nm
R2 enintdan 16* 21 14...20 1,2..1,5 enintdan 10 1,5
R3 enintdan 16* 21 14...20 1,2..1,5 enintdan 10 1,5
R4 enintaan 25 29 23...35 2.4 enintdan 16 3,0
R5 6...70 35 23...35 15 6...70 15
R6 95...240 ** 537 30..457 | 20..40 95 8
* 16 mm?2:n jaykka umpikaapeli, 10 mm?Z:n joustava séikeinen kaapeli
** kaapelikengan kanssa 16...70 mm?, kiristysmomentti 20...40 Nm. Nama pienemmat kaapelikengat
eivat sisally toimitukseen. Katso sivu 67.
T Kun laite on tyyppia -0205-3 tai -0255-5, kaapelin enimmaislapimitta on 69 mm (IP21-yksikét) tai
40...60 mm (IP55-yksikot).
Mitat, painot ja melu
K1: Korkeus kaapelien kytkentakotelon kanssa
K2: Korkeus ilman kaapelien kytkentakoteloa
Runko- 1P21 IP55 Melu
koko K1 K2 Leveys | Syvyys | Paino |Korkeus | Leveys | Syvyys | Paino
mm mm mm mm kg mm mm mm kg dB
R2 405 370 165 226 9 528 263 241 16 62
R3 471 420 173 265 14 528 263 273 18 62
R4 607 490 240 274 26 774 377 278 33 62
R5 739 602 265 286 34 775 377 308 51 65
R6 880" 700 300 399 67 923 420 420 77 65
* -0205-3- ja -0255-5-yksikdiden K1 on 977 mm ja paino 70 kg.
Pakkausten mitat ja painot
Runkokoko P21 IP55
K1 Leveys | Syvyys | Paino | Korkeus | Leveys | Syvyys Paino
mm mm mm kg mm mm mm kg
R2 400 470 270 2 370 620 390 5
R3 430 500 270 2 370 620 390 5
R4 520 560 340 2 410 860 460 5
R5 540 670 350 2 410 860 460 5
R2..R5 580 930 560 17 580 930 560 17
lisévaruste +Q950
tai +Q967
R6 549 1085 400 15 577 1250 565 20
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NEMA-tiedot

Nimellisarvot

60 Hz:n syotailla toimivien ACS800-U1-laitteiden NEMA-nimellisarvot on esitetty
alla. Symbolit on selitetty taulukon jalkeen. Lisatietoja mitoituksesta ja 50 Hz:n
syOtoistad on kohdassa IEC-tiedot sivulla 105.

ACS800-U1- Imax |Normaali kaytto Raskas kdytto |Runko- | limavirta | Lampo-
laitteen tyyppi koko havié
I Py bng Phg

A A hv A hv t3/min BTU/h
Kolmivaiheinen syéttéjannite 208 V, 220 V, 230 V tai 240 V
-0002-2 8,2 6,6 1,5 4,6 1 R2 21 350
-0003-2 10,8 8,1 2 6,6 1,5 R2 21 350
-0004-2 13,8 11 3 7,5 2 R2 21 410
-0006-2 24 21 5 13 3 R3 41 550
-0009-2 32 27 7,5 17 5 R3 41 680
-0011-2 46 34 10 25 7,5 R3 41 850
-0016-2 62 42 15 31 10 R4 61 1150
-0020-2 72 54 20" 42 152 R4 61 1490
-0025-2 86 69 25 54 202 R5 147 1790
-0030-2 112 80 30 68 252 R5 147 2090
-0040-2 138 104 407 80 302 R5 147 2770
-0050-2 164 132 50 104 40 R6 238 3370
-0060-2 202 157 60 130 502 R6 238 4050
-0070-2 282 192 75 154 60 2 R6 238 4910
Kolmivaiheinen syo6ttojannite 380 V, 400 V, 415V, 440 V, 460 V tai 480 V
-0004-5 6,5 4,9 3 3,4 2 R2 21 410
-0005-5 8,2 6,2 3 4,2 2 R2 21 480
-0006-5 10,8 8,1 5 5,6 3 R2 21 550
-0009-5 13,8 11 7,5 8,1 5 R2 21 690
-0011-5 17,6 14 10 1 75 R2 21 860
-0016-5 24 21 15 15 10 R3 41 1150
-0020-5 32 27 20 21 15 R3 41 1490
-0025-5 46 34 25 27 20 R3 41 1790
-0030-5 62 42 30 34 25 R4 61 2090
-0040-5 72 52 40 37 309 R4 61 2770
-0050-5 86 65 50 52 40 R5 147 3370
-0060-5 112 79 60 65 50 R5 147 4050
-0070-5 138 96 75 77 60 R5 147 4910
-0105-5 170 141 100 100 75 R5 238 7 340
-0100-5 9 164 124 100 96 75 R6 238 6610
-0120-5 202 157 125 124 100 R6 238 7890
-0140-5 282 180 150 156 125 R6 238 9 600
-0205-5 326 245 200 215 150 R6 238 12 980
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ACS800-U1- lhax |Normaali kdytto Raskas kaytté |Runko- | limavirta | Lampo-
laitteen tyyppi koko havio
In Py Iona Pha

A A hv A hv ft3/min BTU/h
Kolmivaiheinen syéttéjannite 525 V, 575V, 600 V
-0011-7 14 11,5 10 8,5 7,5 R4 61 1050
-0016-7 19 15 10 11 10 R4 61 1200
-0020-7 28 20 15/204 |15 152 R4 61 1550
-0025-7 38 23 20 20 202 R4 61 1850
-0030-7 44 30 25/304 |25 252 R4 61 2100
-0040-7 54 34 30 30 302 R4 61 2400
-0050-7 68 46 40 40 402 R5 147 2900
-0060-7 84 52 50 42 40 R5 147 3450
-0070-7 104 73 60 54 50 R6 238 4200
-0100-7 124 86 75 62 60 R6 238 5650
-0120-7 172 108 100 86 75 R6 238 6700
-0145-7 190 125 125 99 100 R6 238 9100
-0175-7 245 155 150 131 125 R6 238 11 850
-0205-7 245 192 200 147 150 R6 238 14 300

00096931

Taajuusmuuttajan sisdinen tehonrajoitus saattaa rajoittaa ylikuormituksen 5 %:iin suurilla nopeuksilla
(>90 % nopeudesta). Rajoitus vaihtelee my&s moottorin ominaisuuksien ja verkon jannitteen
mukaan.

2]

Taajuusmuuttajan siséinen tehonrajoitus saattaa rajoittaa ylikuormituksen 40 %:iin suurilla
nopeuksilla (>90 % nopeudesta). Rajoitus vaihtelee myds moottorin ominaisuuksien ja verkon
jannitteen mukaan.

3]

Erityinen 4-napainen korkean hydtysuhteen NEMA-moottori.

4)

Suurempi nimellisarvo voidaan saavuttaa erityisella 4-napaisella korkean hyotysuhteen NEMA-
moottorilla.

2

Tyyppi ei enaa saatavana.

Symbolit

Nimellisarvot

Imax Suurin sallittu lahtévirta. 10 s kéynnistyksen aikana, muulloin niin kauan kuin
taajuusmuuttajan lampétila sallii.

Normaali kéyttd (10 % ylikuormitettavuus)

Ion Jatkuva virta (rms). 10 %:n ylikuormitettavuus on tavallisesti sallittu minuutin ajan 5
minuutin valein.
PN Tyypillinen moottoriteho. Tehoarvot patevat useimpiin 4-napaisiin NEMA-moottoreihin

(460V tai 575V).
Raskas kaytto (50 % ylikuormitettavuus)

Iohg Jatkuva virta (rms). 50 % ylikuormitettavuus on tavallisesti sallittu minuutin ajan 5 minuutin
valein.
Phg Tyypillinen moottoriteho. Tehoarvot patevat useimpiin 4-napaisiin NEMA-moottoreihin

(460V tai 575V).

Huomautus 1: Arvot patevat, kun kayttdympariston lampétila on 40 °C. Alhaisemmissa lampdtiloissa
arvot ovat korkeammat (paitsi /pax)-

Mitoitus
Katso sivu 107.
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Kuormitettavuus
Katso sivu 108.

Sulakkeet

Haaroituskytkennan suojauksen UL-luokan T-sulakkeet on lueteltu alla.
Yhdysvalloissa suositellaan nopeasti toimivien T-luokan tai sitd nopeampien
sulakkeiden kayttamista.

Tarkista sulakkeen virta-aikaominaiskayrasta, etta sulakkeen toiminta-aika on
alle 0,5 sekuntia runkokokojen R2...R4 yksikoissa ja alle 0,1 sekuntia
runkokokojen R5 ja R6 yksikoissa. Toiminta-aika riippuu syéttdverkon
impedanssista seka syottokaapelin poikkipinta-alasta ja pituudesta. Lisatietoja
oikosulkuajan laskutavasta on kohdassa Runkokoot R5 ja R6 sivulla 110.
Huomautus 1: Katso myds Sdhkbéasennuksen suunnitteleminen: Terminen ylikuormitus- ja
oikosulkusuojaus.

Huomautus 2: Usean kaapelin asennuksissa asenna yksi sulake vaihetta kohti (ei yksi sulake
johdinta kohti).

Huomautus 3: limoitettua suurempia sulakkeita ei saa kayttaa.

Huomautus 4: Muiden valmistajien sulakkeita voidaan kayttaa, jos ne tayttavat taulukossa esitetyt
vaatimukset ja jos kaytettdvan sulakkeen sulamiskayra ei ylita taulukossa mainitun sulakkeen
sulamiskayraa.

ACS800-U1- Runkokoko | Tulovirta Sulake

laitteen tyyppi A A [ Vv [ Valmistaja [  Tyyppi [ UL-luokka
Kolmivaiheinen syéttéjannite 208 V, 220 V, 230 V tai 240 V

-0002-2 R2 5,2 10 600 Bussmann JJS-10 T
-0003-2 R2 6,5 10 600 Bussmann JJS-10 T
-0004-2 R2 9,2 15 600 Bussmann JJS-15 T
-0006-2 R3 18 25 600 Bussmann JJS-25 T
-0009-2 R3 24 30 600 Bussmann JJS-30 T
-0011-2 R3 31 40 600 Bussmann JJS-40 T
-0016-2 R4 38 50 600 Bussmann JJS-50 T
-0020-2 R4 49 70 600 Bussmann JJS-70 T
-0025-2 R5 64 90 600 Bussmann JJS-90 T
-0030-2 R5 75 100 600 Bussmann JJS-100 T
-0040-2 R5 102 125 600 Bussmann JJS-125 T
-0050-2 R6 126 175 600 Bussmann JJS-175 T
-0060-2 R6 153 200 600 Bussmann JJS-200 T
-0070-2 R6 190 250 600 Bussmann JJS-250 T
Kolmivaiheinen syéttdjannite 380 V, 400 V, 415V, 440 V, 460 V tai 480 V

-0004-5 R2 4,1 10 600 Bussmann JJS-10 T
-0005-5 R2 54 10 600 Bussmann JJS-10 T
-0006-5 R2 6,9 10 600 Bussmann JJS-10 T
-0009-5 R2 9,8 15 600 Bussmann JJS-15 T
-0011-5 R2 13 20 600 Bussmann JJS-20 T
-0016-5 R3 18 25 600 Bussmann JJS-25 T
-0020-5 R3 24 35 600 Bussmann JJS-35 T
-0025-5 R3 31 40 600 Bussmann JJS-40 T
-0030-5 R4 40 50 600 Bussmann JJS-50 T
-0040-5 R4 52 70 600 Bussmann JJS-70 T
-0050-5 R5 63 80 600 Bussmann JJS-80 T
-0060-5 R5 77 100 600 Bussmann JJS-100 T
-0070-5 R5 94 125 600 Bussmann JJS-125 T
-0105-5 R5 138 150 600 Bussmann JJS-150 T
-0100-5 * R6 121 150 600 Bussmann JJS-150 T

Tekniset tiedot



121

ACS800-U1- Runkokoko | Tulovirta Sulake

laitteen tyyppi A A Vv Valmistaja Tyyppi UL-luokka
-0120-5 R6 155 200 600 Bussmann JJS-200 T
-0140-5 R6 179 225 600 Bussmann JJS-225 T
-0205-5 R6 243 350 600 Bussmann JJS-350 T
Kolmivaiheinen sy6ttéjannite 525 V, 575 V, 600 V

-0011-7 R4 10 20 600 Bussmann JJS-20 T
-0016-7 R4 13 20 600 Bussmann JJS-20 T
-0020-7 R4 19 30 600 Bussmann JJS-30 T
-0025-7 R4 21 30 600 Bussmann JJS-30 T
-0030-7 R4 29 45 600 Bussmann JJS-45 T
-0040-7 R4 32 45 600 Bussmann JJS-45 T
-0050-7 R5 45 70 600 Bussmann JJS-70 T
-0060-7 R5 51 80 600 Bussmann JJS-80 T
-0070-7 R6 70 100 600 Bussmann JJS-100 T
-0100-7 R6 82 125 600 Bussmann JJS-125 T
-0120-7 R6 103 150 600 Bussmann JJS-150 T
-0145-7 R6 121 200 600 Bussmann JJS-200 T
-0175-7 R6 150 200 600 Bussmann JJS-200 T
-0205-7 R6 188 250 600 Bussmann JJS-250 T

* Tyyppi ei enaa saatavana

Kaapelityypit

00096931, 00556489

Kaapelien mitoitus perustuu NEC-taulukkoon 310-16 (kuparijohtimet) seka 75 °C:n
johdineristykseen, kun kayttdympariston lampétila on 40 °C. Kanavassa, kaapelissa
tai maassa (suoraan haudattuna) voi olla enintdan kolme virrallista johdinta. Jos
olosuhteet poikkeavat tasta, mitoita kaapelit paikallisten turvaméaraysten mukaan
sopivaa syottdjannitetta ja taajuusmuuttajan kuormitusvirtaa kayttaen.

Kuparikaapelit, joissa konsentrinen
kuparisuoja
Maks. Kaapelin tyyppi
kuormitusvirta
A AWG/MCM
18 14
22 12
31 10
44 8
57 6
75 4
88 3
101 2
114 1
132 1/0
154 2/0
176 3/0
202 4/0
224 250 MCM tai 2 x 1
251 300 MCM tai 2 x 1/0

00096931
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Kaapeleiden ldpiviennit

Jarruvastus-, sy6ttd- ja moottorikaapelien liitinkoot (vaihetta kohti), kaapeleiden
sallitut Iapimitat ja kiristysmomentit on annettu alla.

Runko- U1, V1, W1, U2, V2, W2, R+, R~ Maadoitus PE
koko Johtimen koko Aukkojen @ Kiristysmomentti Johtimen koko Kiristysmomentti
(UL-tyyppi 1)
AWG tuumaa Ibf ft AWG Ibf ft
R2 enintdan 6* 1,10 0,9...11 enintdan 8 1.1
R3 enintaan 6* 1,14 0,9...1,1 enintdan 8 1.1
R4 enintaan 4 1,38 1,5...3,0 enintaan 5 2,2
R5 10...2/0 1,97 11,1 10...2/0 11,1
R6 3/0...500 MCM** T 2407 14,8...29,5 4/0 59
* 6 AWG jaykka umpikaapeli, 8 AWG joustava saikeinen kaapeli
** kaapelikengat 6...2/0 AWG, kiristysmomentti 14,8...29,5 Ibf ft. Namé& pienemmat kaapelikengét eivat
sisally toimitukseen. Katso sivu 67.
T -0205-3- ja -0255-5-yksikoissa reian lapimitta on 3,50 tuumaa.
Mitat, painot ja melu
K1: Korkeus kytkentakotelon kanssa
K2: Korkeus ilman kytkentékoteloa
Runko- UL-tyyppi 1 UL-tyyppi 12 Melu
koko K1 K2 Leveys | Syvyys | Paino |Korkeus| Leveys | Syvyys Paino
tuumaa | tuumaa | tuumaa | tuumaa Ib tuumaa | tuumaa | tuumaa b dB
R2 15,96 14,57 6,50 8,89 20 20,78 10,35 9,49 34 62
R3 18,54 16,54 6,81 10,45 31 20,78 10,35 10,74 41 62
R4 23,87 19,29 9,45 10,79 57 30,49 14,84 10,94 73 62
R5 29,09 23,70 10,43 11,26 75 30,49 14,84 12,14 112 65
R6 34,65* 27,56 11,81 15,75 148* 36,34 16,52 16,54 170 65
* -0205-3- ja -0255-5-yksikdiden K1 on 38,46 tuumaa ja paino 150 Ib.
Pakkausten mitat ja painot
Runkokoko P21 IP55
K1 Leveys | Syvyys Paino | Korkeus | Leveys | Syvyys Paino
tuumaa | tuumaa | tuumaa Ib tuumaa | tuumaa | tuumaa Ib
R2 15,7 18,5 10,6 4,4 14,6 22,4 15,4 11
R3 16,9 19,7 10,6 4,4 14,6 22,4 15,4 11
R4 20,5 22,0 13,4 4,4 16,1 33,9 18,1 11
R5 21,26 26,4 13,8 4,4 16,1 33,9 18,1 11
R2..R5ja 22,8 36,6 22,0 37 22,8 36,6 22,0 37
lisdvaruste
+Q950 tai
+Q967
R6 21,6 42,7 15,7 33 22,7 49,2 22,2 44
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Verkkoliitanta
Jénnite (U,) 200/208/220/230/240 V AC, 3-vaiheinen, + 10 % 200 V AC:n taajuusmuuttajille
380/400/415 V AC, 3-vaiheinen, + 10 % 400 V AC:n taajuusmuuttajille
380/400/415/440/460/480/500 V AC, 3-vaiheinen, + 10 % 500 V AC -laitteille
525/550/575/600/660/690 V AC, 3-vaiheinen, + 10 % 690 V AC -laitteille
Oikosulkukestoisuus Suurin mahdollinen oikosulkuvirta on 65 kA, kun suojauksena on IEC-tiedot-
(IEC60439-1) sulaketaulukoissa ilmoitetut sulakkeet.
Oikosulkuvirran suojaus Yhdysvallat ja Kanada: Taajuusmuuttaja sopii kaytettavaksi virtapiirissa, jossa on
(UL 508 C CSA C22.2 korkeintaan 100 kA ampeerin symmetrinen (rms) virta taajuusmuuttajan
No. 14-05) nimellisjannitteelld, kun taajuusmuuttaja on suojattu sulakkeilla, jotka on esitetty NEMA-
tiedot-sulaketaulukossa.
Taajuus 48...63 Hz, sallittu vaihtelu 17 %/s
Epasymmetria Enintdan +3 % nimellisesta vaiheiden valisesta jannitteesta
Perustaajuuden tehokerroin 0,98 (nimelliskuormalla)
(cos phiy)
Moottoriliitanta
Jénnite (Uy) 0-U4, 3-vaiheinen symmetrinen, U5, kentdnheikennyspisteessa
Taajuus DTC-tila: 0...3,2 x fryyp. Maksimitaajuus 300 Hz.
. — UNverkko f
FWP =~ U— Nmoottori
Nmoottori

fewp: taajuus kentanheikennyspisteessd; Unyerkko: VErkkojannite (syottdjannite);
UNmoottori- Moottorin nimellisjannite; fiymoottori: Moottorin nimellistaajuus

Taajuuden erottelukyky 0,01 Hz
Virta Lisatietoja on kohdassa /EC-tiedot.
Tehoraja 1,5 - Phg, 1,1 - Py tai Poont.max (€N mukaan, kumpi on suurempi)
Kentédnheikennyspiste 8...300 Hz
Kytkentataajuus 3 kHz (keskimaarin). 690 V:n laitteissa 2 kHz (keskimé&arin).
Moottorikaapelin suositeltu |Mitoitustapa Moottorikaapelin maksim
maksimipituus DTC-s&&to Skalaarisato
Ion:n ja Ippg:n mukaan R2..R3: 100 m R2: 150 m
leont.max:N Mukaan, kun R4...R6: 300 m R3...R6: 300 m
kayttdympariston lampétila
on alle 30 °C
lcont.max:N Mukaan, kun R2: 50 m Huomautus: Sama patee myés EMC-suotimella
kayttdympariston lampdtila  |varustettuihin yksikéihin.
onyli30 °C R3 ja R4: 100 m
R5 ja R6: 150 m

Huomautus: Yli 100 metrin pituiset kaapelit eivat valttamatta tayta EMC-direktiivin
maarayksia. Lisatietoja on kohdassa CE-merkinta.

Hyoétysuhde

Noin 98 % nimellisteholla
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Jaahdytys

Menetelma Sisainen puhallin, nouseva pystyvirtaus
Vapaa tila laitteen ympdrilla Lisatietoja on luvussa Mekaaninen asennus.

Suojausluokka

IP21 (UL-tyyppi 1), IP55 (UL-tyyppi 12) Jos kytkentdkoteloa ja etukantta ei ole, yksikkd on
suojattava kosketukselta luokan IP2x mukaan (katso luku Séhkdliiténnéat: Asennus
kaappiin (IP21, UL type 1)).

AGPS-11C (lisavaruste +Q950)

Nimellinen tulojannite 115..230 VAC +10 %

Nimellinen tulovirta 0,1A(230V)/0,2A (115V)
Nimellistaajuus 50/60 Hz

Ulkoisen sulakkeen 16 A

enimmadiskoko

X1-liittimien koot 3x2,5mm?

Lahtojannite 15V DC 0,5V

Nimellinen lahtovirta 04A

X2-riviliittimen tyyppi JST B4P-VH

Suojausluokka 1P20

Ympariston lampaotila 0..50 °C

Suhteellinen ilmankosteus  Enintaan 90 %, tiivistyminen ei sallittu
Mitat (kotelon kanssa) 167 x 128 x 52 mm (korkeus x leveys x syvyys)
Paino (kotelon kanssa) 0,75 kg

Hyvéksynnat C-UL, US

ASTO-11C (lisavaruste +Q967)

Syéttojannitealue +24V DC +/-10 %
Virrankulutus 40 mA (20mA kanavaa kohti)
Syottokaapeli Yksinkertaisesti suojattu kierretty parikaapeli

Kaapelin enimmaispituus 300 m
Johtimen pienin poikkipinta- 0,5 mm?Z, 20 AWG

ala

X1-liittimien koot 4x2,5mm?

Nimellinen laht6virta 0,4 A

X2-riviliittimen tyyppi JST B4P-VH

Suojausluokka 1P20

Ympériston lampotila 0...50 °C

Suhteellinen ilmankosteus  Enintdan 90 %, tiivistyminen ei sallittu
Toimintakorkeus 0...2000 m

Mitat (kotelon kanssa) 167 x 128 x 52 mm (korkeus x leveys x syvyys)
Paino (kotelon kanssa) 0,75 kg
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Taajuusmuuttajien kayttdymparistojen rajat on annettu seuraavassa. Taajuusmuuttajia saa

kayttaa vain lammitetyissa sisatiloissa valvotuissa oloissa.

Toiminta
kiinteasti asennettuna

Varastointi
suojapakkauksessa

Kuljetus
suojapakkauksessa

Asennuspaikan korkeus

0...4 000 m merenpinnan
ylapuolella [yli 1 000 m, katso
kohta Kuormitettavuus]
Taajuusmuuttajat, joissa on
lisévaruste +Q967:

0..2000 m

liman lampétila

—15...+50 °C. Huurtuminen ei
sallittu. Lisatietoja on
kohdassa Kuormitettavuus.

—40...470 °C

—40...+70 °C

Suhteellinen ilmankosteus

5..95 %

Maks. 95 %

Maks. 95 %

Tiivistyminen ei sallittu. Jos iimassa on sydvyttavia kaasuja, suhteellinen iimankosteus saa

olla enintaan 60 prosenttia.

liman epapuhtaudet
(IEC 60721-3-3, IEC 60721-3-
2, |IEC 60721-3-1)

Séahkoa johtava poly ei sallittu.

Lakkaamattomat kortit:
Kemialliset kaasut:

Lakkaamattomat kortit:
Kemialliset kaasut:

Lakkaamattomat kortit:
Kemialliset kaasut:

luokka 3C1 luokka 1C2. luokka 2C2
Kiinteat hiukkaset: Kiinteat hiukkaset: Kiinteat hiukkaset:
luokka 3S2 luokka 1S3 luokka 282
Lakatut kortit: Lakatut kortit: Lakatut kortit:
Kemialliset kaasut: Kemialliset kaasut: Kemialliset kaasut:
luokka 3C2. luokka 1C2. luokka 2C2
Kiinteat hiukkaset: Kiinteat hiukkaset: Kiinteat hiukkaset:
luokka 3S2 luokka 1S3 luokka 282

limanpaine 70...106 kPa 70...106 kPa 60...106 kPa
0,7...1,05 atm 0,7...1,05 atm 0,6...1,05 atm

Tériné (IEC 60068-2) Enintdédn 1 mm Enintdan 1 mm Enintdén 3,5 mm
(5-13,2 Hz), (5-13,2 Hz), (2-9 Hz),

enintaan 7 m/s2
(13,2-100 Hz),
sinimuotoinen

enintaan 7 m/s2
(13,2-100 Hz),
sinimuotoinen

enintaan 15 m/s?
(9-200 Hz), sinimuotoinen

Iskut (IEC 60068-2-27)

Ei sallittu

Enintaan 100 m/s%, 11 ms

Enintaan 100 m/s%, 11 ms

Vapaa pudotus

Ei sallittu

250 mm, paino alle 100 kg
100 mm, paino yli 100 kg

250 mm, paino alle 100 kg
100 mm, paino yli 100 kg
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Materiaalit

Taajuusmuuttajan kotelo

Pakkaus

Laitteen havittdminen

Standardit

« PC/ABS 2,5 mm, vari NCS 1502-Y (RAL 9002 / PMS 420 C)

» Kuumasinkitty teraslevy 1,5...2 mm, pinnoituksen paksuus 100 mikrometria

* Valettu alumiini AISi (R2 ja R3)

+ Puristettu alumiini AISi (R4...R6)

Vaihtelee runkokoon ja lisavarusteiden mukaan: pahvi, paksu pahvi tai vaneri,
EPS-pehmusteet (polystyreeni), puinen kuormalava

Pakkauksen muovisuoja: PE-LD, nauhat PP tai teras.

Taajuusmuuttajan suurimmat osat voidaan kierrattéda luonnonvarojen ja energian
saastamiseksi. Tuotteiden osat ja materiaalit tulee purkaa ja erotella.

Kaikki metallit, kuten teras, alumiini, kupari ja sen seokset, seka arvometallit voidaan
yleensa kierrattaa. Muovi, kumi, pahvi ja muut pakkausmateriaalit voidaan sisallyttaa
energiajakeeseen. Piirikortit ja DC-kondensaattorit (C1-1...C1-x) on kasiteltava
asianmukaisesti IEC 62635 -ohjeistusta noudattaen. Kierratyksen helpottamiseksi
muoviosat on merkitty tunnistuskoodeilla.

ABB:n paikallinen edustaja antaa lisatietoja ymparistbasioista seka ohjeita kierratysalan
toimijoille. Kaytostapoisto on suoritettava kansainvalisten ja paikallisten saéadosten
mukaisesti.

« SFS-EN 50178:1997

SFS-EN 60529:1991

+ korjaus toukokuu 1993
+ A1:2000

IEC 60664-1:2007
SFS-EN 61800-3:2004
UL 508C (2002)

NEMA 250 (2003)

CSA C22.2 No. 14-05
(2005)

Electronic equipment for use in power installations (Sdhkéasennuksissa kéytettavat
séhkolaitteet)

EN 60204-1:2006 + A1:2009 Koneturvallisuus. Koneiden séhkolaitteisto. Osa 1: Yleiset vaatimukset. Tayttymisen

edellytykset: Laitteen lopullisen asentajan on asennettava
- hatapysaytin

- erotin.

Séhkélaitteiden kotelointiluokat (IP-koodi)

Pienjénniteverkon laitteiden eristyskoordinaatio. Osa 1: Periaatteet, vaatimukset ja testit.
Nopeussé&éadetyt sédhkékéaytot. Osa 3: Tietyt testimenetelmét siséltdvd EMC-tuotestandardi
UL Standard for Safety, Power Conversion Equipment, second edition

Enclosures for Electrical Equipment (1000 Volts Maximum)

Industrial control equipment
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CE-merkinta

Taajuusmuuttajissa on CE-merkinta, joka vahvistaa, ettéa yksikkod vastaa
eurooppalaista pienjannitedirektiivia seka EMC-direktiiveja. CE-merkinta vahvistaa
myds, ettd taajuusmuuttajan turvatoiminnot, kuten Safe torque off -toiminto, ovat
turvakomponentteina eurooppalaisen konedirektiivin mukaisia.

Yhteensopivuus eurooppalaisen pienjannitedirektiivin kanssa

Yhteensopivuus eurooppalaisen pienjannitedirektiivin kanssa on varmennettu
standardeilla SFS-EN 60204-1 ja SFS-EN 50178.

Yhteensopivuus EMC-direktiivin kanssa

EMC-direktiivi maarittelee vaatimukset Euroopan unionin alueella kaytettyjen
sahkolaitteiden hairidnsiedolle ja paastoille. EMC-tuotestandardi

(SFS-EN 61800-3:2004) sisaltaa kaytoille asetetut vaatimukset. Katso kohta
Yhteensopivuus standardin EN 61800-3:2004 kanssa jaljempana.

Yhteensopivuus eurooppalaisen konedirektiivin kanssa

Taajuusmuuttaja on eurooppalaisen pienjannitedirektiivin alaan kuuluva sahkdétuote.
Taajuusmuuttaja voidaan kuitenkin varustaa Safe torque off -toiminnoilla ja muilla
koneiden turvatoiminnoilla jotka kuuluvat turvakomponentteina konedirektiivin alaan.
Nama taajuusmuuttajan toiminnot ovat harmonisoitujen eurooppalaisten
standardien, kuten SFS-EN 61800-5-2 -standardin, mukaisia. Kunkin toiminnon
vaatimustenmukaisuusvakuutus on kyseisen toiminnon oppaassa.

Yhteensopivuus standardin EN 61800-3:2004 kanssa

Maaritelmat

EMC tarkoittaa séhkdmagneettista yhteensopivuutta (Electromagnetic
Compatibility). Se kuvaa sahkdisen tai elektronisen laitteen kykya toimia hairiditta
sahkdmagneettisessa ymparistdssa. Laite ei mydskaan saa hairitd muiden sen
lahistolla olevien tuotteiden tai jarjestelmien toimintaa.

Ensimmaisené kayttéympdaristoné pidetaan rakennuksia, jotka on kytketty
asuinrakennuksia sy6ttavaan pienjanniteverkkoon.

Toinen k&yttéympdristoé siséltda rakennukset, jotka on kytketty muuhun kuin
asuinrakennuksia sy6ttavaan verkkoon.

Kategorian C2 taajuusmuuttaja: taajuusmuuttaja, jonka nimellisjannite on alle

1 000 V ja jonka saa asentaa ja ottaa kayttdon vain ammattilainen, kun
taajuusmuuttajaa kaytetdan ensimmaisessa kayttdymparistdssa. Huomautus:
Ammattilainen on henkil6 tai taho, jolla on tarvittavat taajuusmuuttajan asennus- ja/
tai kayttoonottotaidot seka EMC-tiedot.

Kategorian C3 taajuusmuuttaja: taajuusmuuttaja, jonka nimellisjannite on alle
1 000 V ja joka on tarkoitettu kaytettavaksi ainoastaan toisessa kayttdymparistdssa.
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Kategorian C4 taajuusmuuttaja: taajuusmuuttaja, jonka nimellisjannite on vahintaan
1 000 V tai nimellisvirta vahintdan 400 A, tai joka on tarkoitettu monimutkaisiin toisen
kayttdympariston jarjestelmiin.

Ensimmadinen kéyttéympéristé (kategorian C2 taajuusmuuttaja)

Taajuusmuuttaja noudattaa standardia seuraavin ehdoin:

1. Taajuusmuuttaja on varustettu EMC-suotimella +E202.

2. Moottori- ja ohjauskaapelit on valittu laiteoppaassa annettujen ohjeiden mukaan.
3. Taajuusmuuttaja on asennettu laiteoppaassa annettujen ohjeiden mukaan.

4. Kaapelin maksimipituus on 100 metria.

VAROITUS! Taajuusmuuttaja saattaa aiheuttaa radiotaajuisia hairi6ita, jos sita
kaytetddn asuinalueella. Kayttajan on tarvittaessa ryhdyttava ylla mainittujen
CE-vaatimusten lisdksi muihin toimenpiteisiin hairididen estamiseksi.

Huomautus: EMC-suotimella +E202 varustettua taajuusmuuttajaa ei saa kayttaa
(maadoittamattomissa) IT-verkoissa. Verkon jannite kytkeytyy EMC-suotimien
kondensaattorien kautta maapotentiaaliin, miké saattaa aiheuttaa vaaratilanteen tai
vahingoittaa laitetta.

Toinen kéyttéympéristé (kategorian C3 taajuusmuuttaja)

Taajuusmuuttaja noudattaa standardia seuraavin ehdoin:

1. Runkokoot R2...R5: Taajuusmuuttaja on varustettu EMC-suotimella +E200.
Suodatin sopii vain (maadoitettuihin) TN-verkkoihin.
Runkokoko R6: Taajuusmuuttaja on varustettu EMC-suotimella +E210. Suodin
sopii (maadoitettuihin) TN-verkkoihin ja (maadoittamattomiin) IT-verkkoihin.

2. Moottori- ja ohjauskaapelit on valittu laiteoppaassa annettujen ohjeiden mukaan.
3. Taajuusmuuttaja on asennettu laiteoppaassa annettujen ohjeiden mukaan.
4. Kaapelin enimmaispituus on 100 metria.

VAROITUS! Kategorian C3 taajuusmuuttajaa ei ole tarkoitettu kaytettavaksi
asuinrakennuksia syottéavassa julkisessa pienjanniteverkossa. Jos taajuusmuuttajaa
kaytetaan tallaisessa verkossa, se todennakaisesti aiheuttaa radiotaajuisia hairiéita.
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Toinen kayttéympéristd (kategorian C4 taajuusmuuttaja)

Jos kohdassa Toinen kéyttéympéristé (kategorian C3 taajuusmuuttaja) olevat ehdot
eivat tayty, esimerkiksi jos taajuusmuuttajaa ei voida varustaa EMC-suotimella
+E200, kun taajuusmuuttaja on asennettu (maadoittamattomaan) IT-verkkoon,
standardin vaatimukset voidaan tayttda seuraavasti:

1. On varmistettu, etta viereisiin pienjanniteverkkoihin ei levia kohtuuttomasti
hairi6ita. Joissakin tapauksissa muuntajien ja kaapeleiden luontainen suojaus on
riittdva. Jos asiasta ei ole varmuutta, voidaan kayttda verkkomuuntajaa, jossa on
staattinen suojaus ension ja toision valilla.

—
Keskijanniteverkko
Syéttémuuntaja
e D ¥/ N~y - - - - — 5
r Viereinen verkko or . .
‘ = Staattinen suojaus
Mittauspiste ‘

\ \
\ \
\ \
| Pienjannite |
\ \
\ \
\ \

Taajuus-
muuttaja

Hairitty
laite
Laite

2. Jarjestelmalle on laadittu EMC-suunnitelma hairididen ehkaisemiseksi.
Ty6pohjan saa ABB:n paikalliselta edustajalta.

3. Moottori- ja ohjauskaapelit on valittu laiteoppaassa annettujen ohjeiden mukaan.
4. Taajuusmuuttaja on asennettu laiteoppaassa annettujen ohjeiden mukaan.
VAROITUS! Kategorian C4 taajuusmuuttajaa ei ole tarkoitettu kaytettavaksi

asuinrakennuksia syottavassa julkisessa pienjanniteverkossa. Jos taajuusmuuttajaa
kaytetaan tallaisessa verkossa, se todennakoisesti aiheuttaa radiotaajuisia hairioita.

 c-tick-merkinti

Taajuusmuuttajaan kiinnitetty C-tick-merkinta vahvistaa, etta laite noudattaa EMC-
tuotestandardeja (EN 61800-3:2004) Trans-Tasman Electromagnetic Compatibility
Scheme -vaatimusten tasojen 1, 2 ja 3 mukaisesti Australiassa ja Uudessa-
Seelannissa. Lisatietoja on kohdassa Yhteensopivuus standardin EN 61800-3:2004
kanssa.

Laivakayttohyviaksynnat
ACS800-01/U1-taajuusmuuttajat, joissa on lisdvaruste +C132, on tyyppihyvaksytty
laivakayttoon.

Lisatietoja on oppaassa ACS800-01/U1/04/U4 Marine Supplement (3AFE68291275,
englanninkielinen).
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UL/CSA-merkinnat

UL-tyypin 1 ACS800-01- ja ACS800-U1-laitteet ovat cULus-hyvaksyttyja, ja niilld on
CSA-merkinta.

UL-tarkistuslista

.

Taajuusmuuttajaa saa kayttaa vain lammitetyissa sisatiloissa valvotuissa oloissa.
Taajuusmuuttajan kotelointiluokka maarittelee asennuspaikan ilman puhtauden.
Jaahdytysilman on oltava puhdasta, eika siina saa esiintya sydvyttavia aineita tai
sahk64a johtavaa polya. Muut kayttoymparistéa koskevat rajoitukset ovat
kohdassa Kéayttéymparistot.

Kayttdympariston ilman maksimilampdtila on 40 °C nimellisvirralla. Laitteen
kuormitettavuus pienenee 40-50 °C:ssa.

Taajuusmuuttaja sopii kaytettévaksi virtapiirissa, jossa on korkeintaan

100 kiloampeerin symmetrinen (rms) virta taajuusmuuttajan nimellisjannitteella
(enintdan 600 V:a 690 V:n yksikailld), kun taajuusmuuttaja on suojattu sulakkeilla,
jotka on esitetty NEMA-tiedot-sulaketaulukossa. Ampeeriluokitus perustuu UL
508C -standardin mukaisiin testeihin.

Moottorikaapelit on mitoitettava vahintadan 75 °C:n lampdétilaa varten
UL-yhteensopivissa asennuksissa.

Sy6ttokaapeli on suojattava sulakkeilla. Yhdysvalloissa katkaisijoita ei saa
kayttaa ilman sulakkeita. Sopivat IEC-sulakkeet (luokka aR) ja UL-sulakkeet
(luokka T) on lueteltu tassa laiteoppaassa.

Jos laite asennetaan Yhdysvalloissa, suojaus on tehtava National Electrical
Coden (NEC) ja muiden paikallisten sdanndsten mukaan. Téma vaatimus tayttyy
UL-hyvaksyttyja sulakkeita kaytettaessa.

Jos laite asennetaan Kanadassa, haaroituskytkennan suojaus on tehtava
Canadian Electrical Coden ja muiden paikallisten sdéannésten mukaan. Tama
vaatimus tayttyy UL-hyvaksyttyja sulakkeita kaytettaessa.

Taajuusmuuttajassa on National Electrical Coden (NEC) mukainen
ylikuormitussuojaus. Katso asetukset ohjelmointioppaasta. Oletusasetus on off,
aktivointi taytyy tehda kéynnistettdessa.

Jarrukatkoja - Kun ABB:n jarrukatkojaa kaytetaan oikeankokoisten jarruvastusten
kanssa, jarrukatkoja sallii taajuusmuuttajan muuttaa jarrutusenergian lammoksi
(tdma liittyy yleensa moottorin nopeaan hidastumiseen). Lisatietoja jarrukatkojan
oikeasta kaytosta on luvussa Vastusjarrutus.

Vastuuvapauslauseke

Valmistaja ei vastaa milldan tavoin mistaan tuotteesta, (i) jota on korjattu tai muutettu
vaaralla tavoin; (ii) joka on altistettu vaaralle kaytdlle tai laiminlyonneille tai joka on
joutunut onnettomuuden kohteeksi; (iii) jota on kaytetty valmistajan antamien
ohjeiden vastaisesti; tai (iv) joka on vikaantunut normaalin kulumisen seurauksena.

Tekniset tiedot



131

Mittapiirrokset

Seuraavilla sivuilla on ACS800-01-taajuusmuuttajan mittapiirrokset. Mitat on annettu
millimetreina.

Mittapiirrokset



132

Runkokoko R2 (IP21 / UL-tyyppi 1)
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Runkokoko R2 (IP55 / UL-tyyppi 12)
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Runkokoko R3 (IP21 / UL-tyyppi 1)

[£0°91] 280

[£76] ST

F 1

[zo 171

¢’

|l

<l

[z 7

S'Go

6] ey

1
[cG8r] 14+

:

Q0000

[¥S91] Ocv
OO0 00
o 0
OO0 00

GG'9] 991

[zgz] 2L

a-2619v9v9

18]

6L'¢] 8

[Sv01] G9¢

' [ze89] ¢/l

Mittapiirrokset



Runkokoko R3 (IP55 / UL-tyyppi 12)
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Runkokoko R4 (IP21 / UL-tyyppi 1)
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Runkokoko R4 (IP55 / UL-tyyppi 12)
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Runkokoko R5 (IP21 / UL-tyyppi 1)
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Runkokoko R5 (IP55 / UL-tyyppi 12)
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Runkokoko R6 (IP21 / UL-tyyppi 1)
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Runkokoko R6 (IP21 / UL-tyyppi 1), -205-3- ja -255-5-yksikot

Huomautus: Seuraavassa on annettu vain ne mitat, jotka eroavat Runkokoko R6
(IP21 / UL-tyyppi 1) -vakiomallin mitoista.
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Runkokoko R6 (IP55 / UL-tyyppi 12)
Laitetyypeista -0205 ja -0255-5 on lisatietoja sivulla 743.
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Runkokoko R6 (IP55 / UL-tyyppi 12), -0205-3- ja -0255-5-yksikot
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Mittapiirrokset (Yhdysvallat)

Seuraavilla sivuilla on ACS800-U1-taajuusmuuttajan mittapiirrokset. Mitat on annettu
millimetreina.
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Runkokoko R2 (UL-tyyppi 1/1P21)
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Runkokoko R2 (UL-tyyppi 12 / IP55)
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Runkokoko R3 (UL-tyyppi 1/1P21)
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Runkokoko R3 (UL-tyyppi 12 / IP55)
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Runkokoko R4 (UL-tyyppi 1/1P21)
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Runkokoko R4 (UL-tyyppi 12 / IP55)
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Runkokoko R5 (UL-tyyppi 1/1P21)
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Runkokoko R5 (UL-tyyppi 12 / IP55)
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Runkokoko R6 (UL-tyyppi 1/1P21)
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Runkokoko R6 (UL-tyyppi 1/1P21), -0205-3- ja -0255-5-yksikot

Huomautus: Seuraavassa on annettu vain ne mitat, jotka eroavat Runkokoko R6
(UL-tyyppi 1/1P21) -vakiomallin mitoista.
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Runkokoko R6 (UL-tyyppi 12 / IP55)

Laitetyypeista -0205 ja -0255-5 on lisatietoja sivulla 156.
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Runkokoko R6 (UL-tyyppi 12 / IP55), -0205-3- ja -0255-5-yksikét
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AGPS-kortti (lisavaruste +Q950)

AGT 3nding

868€628934VE

Jd ¥ 18]

D

[9€9] G191

—
N —

[v0d]
815

[eev] 8601

4

X

=

d-0O

X

T Y )

o S e g
NOLLNYD

~
Y

®

[v0G] 8¢l

©

[9e71 16

[996G] 8¢€r]

el 9°¢

Mittapiirrokset



158

ASTO-kortti ja kotelo (lisdvaruste +Q967)
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Vastusjarrutus

Yleista

Tassa luvussa kerrotaan, kuinka jarrukatkojat ja -vastukset valitaan, suojataan ja
kytketaan. Luku sisaltdd myods tekniset tiedot.

ACS800-taajuusmuuttajien jarrukatkojien ja -vastusten saatavuus

Runkokoon R2 ja R3 taajuusmuuttajissa seka runkokoon R4 690 V:n yksikdissa on
vakiovarusteena sisaanrakennettu jarrukatkoja. Muihin yksikéihin jarrukatkoja on
saatavana sisdanrakennettuna lisdvarusteena (tyyppikoodissa merkinta +D150).

Vastuksia saa jalkiasennussarjana.

Sopivan taajuusmuuttaja/katkoja/vastus-yhdistelman valitseminen

1. Laske moottorin tuottama maksimiteho (Py,«) jarrutuksen aikana.

2. Valitse sovellukseen sopiva taajuusmuuttaja/jarrukatkoja/jarruvastus-yhdistelma
mydhempana esitettyjen taulukoiden perusteella (ota huomioon myés muut
taajuusmuuttajan valintaan vaikuttavat tekijat). Seuraavan ehdon on taytyttava:

Pbrzpmax

jossa
Ppr on Pyrs, Por10, Por3os Poreo tai Pprcont KUormitusjakson mukaan.

3. Tarkista vastusvaihtoehto. Moottorin 400 sekunnin pituisella kuormitusjaksolla
tuottama energia ei saa ylittda vastuksen Iammdn hajaantumiskykya Eg.

Jos Er-arvo ei ole riittédvéa, voidaan kayttéa neljan vastuksen kokoonpanoa, jossa kaksi
vakiovastusta kytketadan rinnan, kaksi sarjaan. Neljan vastuksen kokoonpanon Eg-arvo on nelja
kertaa vakiovastuksen arvo.

Vastusjarrutus
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Huomautus: Muuta kuin vakiovastusta voidaan kayttaa edellyttaen, etta

+ resistanssi ei ole vakiovastuksen resistanssia alhaisempi.

VAROITUS! Al3 kayta jarruvastusta, jonka resistanssi on tietylle taajuusmuuttaja/
jarrukatkoja/jarruvastus-yhdistelmalle annettua resistanssiarvoa alhaisempi.
Taajuusmuuttaja ja katkoja eivat pysty kasitteleméaan alhaisen resistanssin
aiheuttamaa ylivirtaa.

* resistanssi ei rajoita tarvittavaa jarrutuskykya eli
2
Unc

Prax < R

jossa

Prax moottorin tuottama maksimiteho jarrutuksen aikana

Upc vastuksen yli meneva jannite jarrutuksen aikana, esim.
1,35 1,2 - 415V DC (kun syéttojannite on 380...415 V AC)
1,35+ 1,2 - 500 V DC (kun syéttéjannite on 440...500 VAC) tai
1,35 - 1,2- 690 V DC (kun syéttéjannite on 525...690 AC)

R vastuksen resistanssi (ohm)

* lammon hajaantumiskyky (ER) on sovellukselle riittéavéa (katso vaihe 3 edella).

ACS800-01/U1-taajuusmuuttajan valinnainen jarrukatkoja ja vastukset

Alla on annettu nimellisarvotACS800-01- ja ACS800-U1-taajuusmuuttajien
jarruvastusten mitoittamiseen, kun kayttéymparistdn lampdtila on 40 °C.

ACS800-01- Katkojan ja Jarruvastukset
tyyppi taajuusmuuttajan
ACS800-U1- jarrutusteho
tyyppi Poreont Tyyppi R Egr PRreont
(kW) (ohm) (kJ) (kW)
230 V:n yksikot
-0001-2 0,55 SACEO8RE44 44 210 1
-0002-2 0,8 SACEO8RE44 44 210 1
-0003-2 11 SACEO8RE44 44 210 1
-0004-2 1,5 SACEO8RE44 44 210 1
-0005-2 2,2 SACE15RE22 22 420 2
-0006-2 3,0 SACE15RE22 22 420 2
-0009-2 4,0 SACE15RE22 22 420 2
-0011-2 55 SACE15RE13 13 435 2
-0016-2 1 SAFUR90F575 8 1800 4,5
-0020-2 17 SAFUR90F575 8 1800 4,5
-0025-2 23 SAFUR80F500 6 2400 6
-0030-2 28 SAFUR125F500 4 3600 9
-0040-2 33 SAFUR125F500 4 3 600 9
-0050-2 45 2 x SAFUR125F500 2 7 200 18
-0060-2 56 2 x SAFUR125F500 2 7 200 18
-0070-2 68 2 x SAFUR125F500 2 7 200 18

Vastusjarrutus
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ACS800-01- Katkojan ja Jarruvastukset
tyyppi taajuusmuuttajan
ACS800-U1- jarrutusteho
tyyppi Poreont Tyyppi R Egr PReont
(kW) (ohm) (kJ) (kW)
400 V:n yksikkd
-0003-3 1.1 SACEO8RE44 44 210 1
-0004-3 1,5 SACEO8RE44 44 210 1
-0005-3 2,2 SACEO8RE44 44 210 1
-0006-3 3,0 SACEO08RE44 44 210 1
-0009-3 4,0 SACEO8RE44 44 210 1
-0011-3 55 SACE15RE22 22 420 2
-0016-3 75 SACE15RE22 22 420 2
-0020-3 " SACE15RE22 22 420 2
-0025-3 23 SACE15RE13 13 435 2
-0030-3 28 SACE15RE13 13 435 2
-0040-3 33 SAFUR90F575 8 1800 45
-0050-3 45 SAFUR90F575 8 1800 45
-0060-3 56 SAFUR90F575 8 1800 45
-0075-3 70 SAFURS80F500 6 2400 6
-0070-3 * 68 SAFURS80F500 6 2400 6
-0100-3 83 SAFUR125F500 4 3600 9
-0120-3 113 SAFUR125F500 4 3600 9
-0135-3 132 SAFUR200F500 2,7 5400 13,5
-0165-3 132 SAFUR200F500 2,7 5400 13,5
-0205-3 160 SAFUR200F500 2,7 5400 13,5
500 V:n yksikét
-0004-5 1,5 SACEO8RE44 44 210 1
-0005-5 2,2 SACEO8RE44 44 210 1
-0006-5 3,0 SACEO08RE44 44 210 1
-0009-5 4,0 SACEO8RE44 44 210 1
-0011-5 55 SACE08RE44 44 210 1
-0016-5 75 SACE15RE22 22 420 2
-0020-5 11 SACE15RE22 22 420 2
-0025-5 15 SACE15RE22 22 420 2
-0030-5 28 SACE15RE13 13 435 2
-0040-5 33 SACE15RE13 13 435 2
-0050-5 45 SAFUR90F575 8 1800 4,5
-0060-5 56 SAFUR90F575 8 1800 45
-0070-5 68 SAFUR90F575 8 1800 4,5
-0105-5 83 SAFURS80F500 6 2400 6
-0100-5 * 83 SAFUR125F500 4 3600 9
-0120-5 113 SAFUR125F500 4 3600 9
-0140-5 135 SAFUR125F500 4 3600 9
-0165-5 160 SAFUR125F500 4 3600 9
-0205-5 160 SAFUR125F500 4 3600 9
-0255-5 200 SAFUR200F500 2,7 5400 13,5

Vastusjarrutus
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ACS800-01- Katkojan ja Jarruvastukset
tyyppi taajuusmuuttajan
ACS800-U1- jarrutusteho
tyyppi Poreont Tyyppi R Egr PReont
(kW) (ohm) (kJ) (kW)
690 V:n yksikot
-0011-7 8 SACEO8RE44 44 210 1
-0016-7 1 SACE08RE44 44 210 1
-0020-7 16 SACEO8RE44 44 210 1
-0025-7 22 SACE08RE44 44 210 1
-0030-7 28 SACE15RE22 22 420 2
-0040-7 22/33 71 SACE15RE22 22 420 2
-0050-7 45 SACE15RE13 13 435 2
-0060-7 56 SACE15RE13 13 435 2
-0070-7 68 SAFUR90F575 8 1800 4,5
-0100-7 83 SAFUR90F575 8 1800 4,5
-0120-7 113 SAFURB80F500 6 2400 6
-0145-7 160 SAFUR80F500 6 2400 6
-0175-7 160 SAFURB80F500 6 2400 6
-0205-7 160 SAFURB80F500 6 2400 6

* Tyyppi ei enéé saatavana

00096931

Pyrcont Taajuusmuuttaja ja katkoja kestavat tdman jatkuvan jarrutustehon. Jarrutus katsotaan jatkuvaksi, jos jarrutusaika

onyli30s.

Huomautus: Tarkista, ettd annettuihin vastuksiin 400 sekunniksi siirretty jarrutusenergia ei ole suurempi kuin Eg.
R Mainitun vastuskokoonpanon resistanssi. Huomautus: Tama on myds jarruvastuksen pienin sallittu resistanssi.
Er Lyhyt energiapulssi, jonka vastuslaitteisto kestédé 400 sekunnin kuormitusjaksolla. TAméa energia lammittaa

vastuselementin 40 °C:sta suurimpaan sallituun lampdétilaan.
Prcont Oikein sijoitetun vastuksen jatkuva tehohavié (Iampohéavié). Energia ER siirtyy vastukseen 400 sekunnissa.
1

22 kW, kun kaytdssa on 22 ohmin vakiovastus, ja 33 kW, kun kaytdssa on 32...37 ohmin vastus
Kaikki jarruvastukset on asennettava taajuusmuuttajan ulkopuolelle. SACE-jarruvastukset on rakennettu

suojausluokan P21 metallikoteloon. SAFUR-jarruvastukset on rakennettu suojausluokan IPO0 metallirunkoon.

Huomautus: SACE- ja SAFUR-jarruvastukset eivéat ole UL-hyvaksyttyja.

Vastuksen asennus ja kaapelointi

Kaikki vastukset on asennettava taajuusmuuttajamoduulin ulkopuolelle viileaan

paikkaan.

VAROITUS! Jarruvastuksen lahellé olevien materiaalien on oltava syttymattomia.
Vastuksen pinnan lampétila on korkea. Vastuksesta tuleva ilmavirta on satoja

celsiusasteita. Vastus on suojattava kosketukselta.

Kéayta taajuusmuuttajan syottokaapelointiin tarkoitettua kaapelityyppia (tarkemmat
tiedot luvussa Tekniset tiedot), jotta syottdsulakkeet suojaavat myds vastuskaapelia.

Voit my06s kayttaa suojattua parikaapelia, jolla on sama poikkipinta-ala.

Vastuskaapelin (-kaapeleiden) maksimipituus on 10 metria. Lisatietoja kytkenndista
on taajuusmuuttajan teholiitdntdkaaviossa.

Vastusjarrutus
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Runkokokojen R2...R5 (ACS800-01/U1) suojaus

ABB suosittelee, ettd taajuusmuuttaja varustetaan turvallisuussyista
paakontaktorilla. Kontaktori kytketaan siten, ettd se avautuu, jos vastus
ylikuumenee. Tdma on turvallisuuden kannalta erittain tarkeaa, silla muuten
taajuusmuuttaja ei pysty keskeyttdmaan jannitteen syottda, jos katkoja jaa
vikatilanteessa johtavaan tilaan.

Alla on yksinkertainen kytkentakaavio.

L1 L2 L3
1
POIS E- -
Sulakkeet 2
1 3 5| 13 3
y Ny o
F'ACS800 S
‘ utviw
! . . o Lampokytkin
Lo _ (vakiona ABB:n

vastuksissa)

Runkokoon R6 suojaus

Paakontaktoria ei tarvita suojaamaan vastusta ylikuumenemiselta, jos vastus on
mitoitettu ohjeiden mukaan ja sisainen jarrukatkoja on kaytossa. Taajuusmuuttaja
estaa jannitettd kulkemasta tulosillan Iapi, jos katkoja jaa vikatilanteessa johtavaan
tilaan. Huomautus: Jos kaytetaan ulkoista jarrukatkojaa (taajuusmuuttajamoduulin
ulkopuolella), tarvitaan aina paakontaktori.

Lampokytkin (vakiona ABB:n vastuksissa) tarvitaan turvallisuussyista. Kaapelin on
oltava suojattu, eiké se saa olla vastuskaapelia pitempi.

Vastusjarrutus
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Jos kaytetdan vakio-ohjausohjelmaa, lampdkytkin kytketdan, kuten alla on kuvattu.
Oletuksena on, etté taajuusmuuttaja pysahtyy vapaasti pyorien, kun kytkin aukeaa.

Lampokytkin
(vakiona ABB:n
vastuksissa)

Jos kaytetaan muita ohjausohjelmia, lampokytkin voidaan kytkea eri digitaalituloon.
Talléin voidaan tarvita tulon ohjelmointia siten, ettd "ULKOINEN VIKA” laukaisee

RMIO:X22 tai X2: X22

DI1

DI2

DI3

DI4

DI5

DI6

+24VD

+24VD

DGND1

DGND2

22O |0 N[O |~ WIN|=

= |o

DIIL

taajuusmuuttajan. Liséatietoja laitteen ohjelmointioppaassa.

Jarrun ohjauspiirin kdyttéonotto

Vakio-ohjausohjelmalle:

» Valitse jarrukatkojatoiminto (parametri 27.01) paalle.

+ Kytke taajuusmuuttajan ylijannitesaato (parametri 20.05) pois kaytosta.

+ Tarkista resistanssiarvon asetus (parametri 27.03).

* Runkokoko R6: Tarkista parametrin 21.09 asetus. Jos tarvitaan vapaasti
hidastuvaa pysaytysta, valitaan OFF2 SEIS.

Jos halutaan kayttaa jarruvastuksen ylikuormitussuojausta (parametrit

27.02...27.05), on otettava yhteys ABB:n edustajaan.

parametriasetuksilla, jarruvastus on kytkettava irti, silla vastuksen

2 VAROITUS! Jos taajuusmuuttajassa on jarrukatkoja, mutta sité ole valittu kayttodn
ylikuumenemissuoja ei silloin ole kdytossa.

Lisatietoja muiden ohjausohjelmien asetuksista on ohjelmointioppaissa.

Huomautus: Jotkin jarruvastukset on pinnoitettu suojaavalla 6ljykalvolla. Pinnoite
palaa pois kdynnistettiessa ja tuottaa vahaisen maaran savua. Varmista, etta
ilmanvaihto on riittdva kaynnistyksen aikana.

Vastusjarrutus
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RMIO-kortin ulkoinen +24 V DC:n tehonsyotto
liittimen X34 kautta

Yleista

Téassa luvussa kuvataan RMIO-kortin ulkoisen +24 V DC:n tehonsydton kytkeminen
X34-liitdnnan kautta. RMIO-kortin virrankulutuksesta on tietoja luvussa Moottorin
ohjauskortti ja I/O-kortti (RMIO).

Huomautus: Ulkoinen teho on helpompaa kytked RMIO-korttiin litdnnan X23
kautta, katso luku Moottorin ohjauskortti ja I/O-kortti (RMIO).

Parametriasetukset

Vakio-ohjausohjelmistoa kéytettdessa parametrin 16.09 OHJ. KORTIN SYOTTO
arvoksi asetetaan ULKOINEN 24V, jos jannite sy6tetdan RMIO-korttiin ulkoisesta
teholahteesta.

RMIO-kortin ulkoinen +24 V DC:n tehonsy6tté liittimen X34 kautta
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+24 V DC:n ulkoisen tehonldahteen kytkeminen

. Irrota +24 V DC:n tehonsyéttoliitdnnan suojus pihdeilla.

. Nosta liitinta yléspain.

. Irrota johtimet liittimesta (sailyta liitin myohempaa kayttoéa varten).
. Erista johtimien paat yksittain eristysnauhalla.

. Peita johtimien eristetyt paat eristysnauhalla.

. Tydnna johtimet kehikon sisadan.

N o g b~ 0N =

. Kytke +24 V DC:n ulkoisen tehonsy6ton johtimet irrotettuun liittimeen:
kaksijohtiminen liitin: kytke +-johdin liitdntdan 1 ja —johdin liitdntaan 2
kolmijohtiminen liitin: kytke +-johdin liitdntdan 2 ja —johdin liitantaan 3.

8. Kiinnita pistokeliitin paikalleen.

Runkokoot R2...R4 Runkokoot R5 ja R6

RMIO-kortin ulkoinen +24 V DC:n tehonsy6tté liittimen X34 kautta
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Kaksijohdinliittimen kytkennét Kolmijohdinliittimen kytkenné&t

RMIO-kortin ulkoinen +24 V DC:n tehonsy6tté liittimen X34 kautta
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RMIO-kortin ulkoinen +24 V DC:n tehonsy6tté liittimen X34 kautta
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RDCO-01/02/03/04 DDCS-tiedonsiirtomoduulit
(lisavaruste)

Yleista

Yleista

Tassa luvussa kuvataan valinnaisten RDCO-0x-DDCS-tiedonsiirtomoduulien
litannat ja annetaan moduuleihin liittyvia teknisia tietoja.

RDCO-0x-DDCS-tiedonsiirtomoduulit lisataan

* RMIO-moottorinohjauskorttiin ja I/O-korttiin (osa RDCU-ohjausyksikkoa)

* BCU-ohjausyksikkdon.

RDCO-moduulit ovat saatavana seka tehdasasennuksena etté jalkiasennussarjoina.

RDCO-moduuli sisaltaa liitannat DDCS-valokuitukanaville CHO, CH1, CH2 ja CH3.
Naiden kanavien kayttda ohjataan sovellusohjelmalla. Lisatietoja on
taajuusmuuttajan ohjelmointioppaassa. Kanavat maaritetdan yleensa seuraavasti:

CHO - ohitusjarjestelma (esim. kenttévaylasovitin)
CH1 — |/O-lisavarusteet ja syottdyksikko

CH2 — Isanté/orja-liitanta

CH3 — PC-tyokalu (vain ACS800).

RDCO-moduuleita on useita erilaisia. Moduulit eroavat toisistaan optisten
komponenttien osalta. Kaikki moduulityypit ovat lisdksi saatavana lakatuilla
piirikorteilla varustettuna. Tama ilmaistaan C-liitteelld, esim. RDCO-03C.

Optisen komponentin tyyppi
Moduulin tyyppi
CHoO CH1 CH2 CH3
RDCO-01(C) 10 MBd 5 MBd 10 MBd 10 MBd
RDCO-02(C) 5 MBd 5 MBd 10 MBd 10 MBd
RDCO-03(C) 5 MBd 5 MBd 5 MBd 5 MBd
RDCO-04(C) 10 MBd 10 MBd 10 MBd 10 MBd

Valokuituyhteyden molemmissa paissa olevien optisten komponenttien on oltava
samaa tyyppia, jotta niiden valon voimakkuus ja vastaanottimen herkkyys ovat
yhteensopivat. Muovivalokuitukaapeleita (POF-kaapeleita) voidaan kayttaa seka 5:n
ettd 10 MBd:n optisten komponenttien kanssa. 10 MBd:n komponenttien kanssa voi
kayttda myds Hard Clad Silica (HCS) -kaapeleita, joiden vahainen vaimennus
mahdollistaa pidemmat tiedonsiirtoetaisyydet.

Huomautus: Optisen komponentin tyyppi ei maaraa todellista tiedonsiirtonopeutta.

RDCO-01/02/03/04 DDCS-tiedonsiirtomoduulit (lisdvaruste)
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Vastaanottotarkastus

Lisadvarustepakkauksen sisalto:
+ RDCO-0x-moduuli

+ Kaksi ruuvia (M3x8)

+ Tama asiakirja.

Moduulin kokoonpano

Kiinnitys- Valokuitukanavat

ruuvit

Asentaminen

A

VAROITUS! Taajuusmuuttajan sahkaliitdnnat ja huoltoty6t saa suorittaa vain pateva
sahkdalan ammattilainen.
Taajuusmuuttajan ja siihen liittyvien laitteiden taytyy olla kunnolla maadoitettuja.

Mitdan asennus- ja huoltotdita ei saa tehda, kun taajuusmuuttaja on jannitteinen.
Katkaise ennen asennustoita taajuusmuuttajan tehonsyéttd ja muut vaaralliset
jannitteet (esimerkiksi ulkoisten saatopiirien jannitteet). Kun tehonsyéttd on
katkaistu, odota viiden minuutin ajan, jotta valipiirin kondensaattorit ehtivat
purkautua ennen taajuusmuuttajan kasittelya. On hyva tapa tarkistaa
(janniteilmaisimella) ennen tyon aloittamista, etta taajuusmuuttajan jannite on todella
purkautunut.

Taajuusmuuttajan sisdlla saattaa olla vaarallisia ulkoisista saatopiireista peraisin
olevia jannitteitd silloinkin, kun tehonsy6tt6 on katkaistu. Noudata asianmukaista
varovaisuutta tydskennellessasi taajuusmuuttajan parissa. Naiden ohjeiden
noudattamatta jattaminen voi aiheuttaa vakavan fyysisen vamman tai
hengenvaaran.

RDCO-01/02/03/04 DDCS-tiedonsiirtomoduulit (lisdvaruste)



171

VAROITUS! Taajuusmuuttajan komponenttikorteilla on integroituja piireja, jotka ovat
A erittain herkkia staattiselle sahkdlle. Pida ranteessasi maadoitusranneketta, kun
“ \ kasittelet komponenttikortteja. Valta korttien koskemista, jos se ei ole tarpeen. Poista
kortit antistaattisesta pakkauksesta vasta, kun niita tarvitaan.

pitkaaikainen vetolujuus on 1 N ja pienin sallittu lyhytaikainen taivutussade 35 mm.
Ala kosketa kuitujen paita paljain kasin, silla kuitu on erittéin herkka lialle.
Suojaa kaapelit lapivienneissa kumitiivisteilla.

c VAROITUS! Valokuitukaapeleita on kasiteltdva varoen. Kaapelien suurin

RDCO-0x-moduuli asennetaan taajuusmuuttajan DDCS-merkittyyn korttipaikkaan.
Taajuusmuuttajan signaali- ja tehokytkennat muodostuvat asennuksen yhteydessa
automaattisesti 20-nastaisen liittimen kautta.

Moduuli kiinnitetdan paikalleen muovisilla kiinnityspidikkeilla ja kahdella ruuvilla.
Ruuvit toimivat samalla moduulin maadoituksena ja yhdistavat moduulin ja
ohjauskortin GND-signaalit.

Asennuksen vaiheet

1. Avaa taajuusmuuttajan lisdvarustemoduulipaikat nakyviin. Mahdollisten kansien
poistamisesta on ohjeita taajuusmuuttajan laiteoppaassa.

2. Asenna moduuli varovasti ohjauskortin korttipaikkaan, jossa on merkintd DDCS
(BCU-ohjausyksikon korttipaikka 4). Varmista, etta kiinnityspidikkeet lukitsevat
moduulin paikalleen.

3. Kiinnitd pakkaukseen sisaltyvat ruuvit. Huomaa, etté on tarkeaa kiinnittaa ruuvit
oikein, jotta EMC-vaatimukset tayttyvat ja moduuli toimii oikein.

4. Veda valokuitukaapelit ulkoisesta laitteesta RDCO-moduulin asianmukaisiin
kanaviin. Tee taajuusmuuttajan sisaiset kaapelireititykset laiteoppaan ohjeiden
mukaan. Varmista, etta kaapelit eivat vaanny tai painu teravia kulmia vasten.
Noudata varikoodausta, niin ettd lahettimet ovat yhteydessa vastaanottimiin ja
painvastoin. Jos yhteen kanavaan liitetdan useita laitteita, ne on kytkettava
renkaaksi.

RDCO-01/02/03/04 DDCS-tiedonsiirtomoduulit (lisdvaruste)
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Tekniset tiedot
Moduulityypit: RDCO-01(C), RDCO-02(C), RDCO-03(C), RDCO-04(C)
Suojausluokka: IP20

Kayttoympariston olosuhteet: Laiteoppaassa maaritetyt taajuusmuuttajan
kayttdympariston olosuhteet ovat voimassa.

Liitannat:
» 20-nastainen liitin

+ Nelja vastaanoti/lahetin-liitinparia valokuitukaapelia varten. Tyyppi: Agilent
Technologies Versatile Link. Tiedonsiirtonopeus: 1, 2 tai 4 Mbit/s

Kayttojannite: +5V DC £10 %, sy6ttd taajuusmuuttajan ohjausyksikosta.
Virrankulutus: Enint. 200 mA.

Sahkomagneettinen hairionsieto: IEC 1000-4-2 (rajat: teollinen, toinen
kayttéymparistd); IEC 1000-4-3; IEC 1000-4-4; IEC 1000-4-6

Sahkomagneettiset purkaukset: EN 50081-2; CISPR 11
Mitat (mm):
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Lisatietoja
Tuotteita ja palveluita koskevat tiedustelut

Kaikki tuotetta koskevat tiedustelut on osoitettava ABB Oy:n paikalliselle edustajalle. Liita
mukaan tuotteen tyyppikoodi ja sarjanumero. Suomea koskevat yhteystiedot ovat tdman
kayttdoppaan takakannessa. Muuta maailmaa koskevat yhteystiedot ovat Internet-
osoitteessa www.abb.com/searchchannels.

Tuotekoulutus

Lisatietoja ABB:n tuotekoulutuksesta saat Internet-osoitteesta www.abb.com/drives
valitsemalla Training courses.

ABB Drivesin kayttboppaita koskeva palaute

Otamme mielellamme vastaan kayttdoppaitamme koskevaa palautetta. Siirry Internet-
osoitteeseen www.abb.com/drives ja valitse Document Library. Palautteen voi jattaa
valitsemalla linkin Manuals feedback form (LV AC drives).

Internetin asiakirja-arkisto (Document Library)

Voit hakea oppaita ja muita tuotetietoja Internetistd PDF-muodossa. Siirry osoitteeseen
www.abb.com/drives ja valitse Document Library. Voit selata kirjastoa tai syottaa
hakukenttaan valintakriteereja, esimerkiksi asiakirjan koodin.


http://www.abb.com/searchchannels
http://www.abb.com/drives
http://www.abb.com/drives
http://www.abb.com/drives

Ota yhteytta

www.abb.com/drives
www.abb.com/drivespartners
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