ABB INDUSTRIAL DRIVES

ACS880-01 drives
Frames R4 and R5
Quick installation guide

English

English-USA...9 M

Portugués..... 65 .
Pycckunm. ... ... 71 m
Svenska....... 77 .

3AUA0000099663 Rev K MUL
EFFECTIVE: 2019-05-08



List of related manuals

Drive hardware manuals and guides Code (English)
ACS880-01 hardware manual 3AUA0000078093
ACS880-01 quick installation guide for frames 3AUA0000085966
R1to R3

ACS880-01 quick installation guide for frames 3AUA0000099663
R4 and R5

ACS880-01 quick installation guide for frames 3AUA0000099689
R6 to R9

ACS880-01 +P940 drives for cabinet 3AUA0000145446

installation supplement

ACS880-01 assembly drawings for cable entry 3AUA0000119627
boxes of IP21 frames R5 to R9

ACS-AP-x assistant control panels user’s 3AUA0000085685
manual

Vibration dampers for ACS880-01 drives 3AXD50000010497
(frames R4 and R5, option +C131) installation

guide

Vibration dampers for ACS880-01 drives 3AXD50000013389
(frames R6 to R9, option +C131) installation

guide

ACS880-01 +C132 marine type-approved drives 3AXD50000010521
supplement

ACS880-01 +N7502 drives for SynRM motors  3AXD50000029482
(0.8 to 200 kW) supplement

Drive firmware manuals and guides

ACS880 primary control program firmware 3AUA0000085967
manual

Quick start-up guide for ACS880 drives with  3AUA0O000098062
primary control program

Option manuals and guides

Manuals and quick guides for 1/0 extension
modules, fieldbus adapter, etc.

You can find manuals and other product documents in PDF format on the
Internet. See section Document library on the Internet on the inside of the
back cover. For manuals not available in the Document library, contact your
local ABB representative.

The code below opens an online listing of the manuals applicable to the
product:

ACS880-01 manuals



https://search-ext.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AUA0000098062&LanguageCode=da&LanguageCode=de&LanguageCode=en&LanguageCode=es&LanguageCode=fi&LanguageCode=fr&LanguageCode=it&LanguageCode=nl&LanguageCode=pl&LanguageCode=pt&LanguageCode=ru&LanguageCode=sv&LanguageCode=tr&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
https://search-ext.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AUA0000078093&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
https://search-ext.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AUA0000085966&LanguageCode=da&LanguageCode=de&LanguageCode=en&LanguageCode=es&LanguageCode=fi&LanguageCode=fr&LanguageCode=it&LanguageCode=nl&LanguageCode=pl&LanguageCode=pt&LanguageCode=ru&LanguageCode=sv&LanguageCode=tr&LanguageCode=zh&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
https://search-ext.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AUA0000099663&LanguageCode=da&LanguageCode=de&LanguageCode=en&LanguageCode=es&LanguageCode=fi&LanguageCode=fr&LanguageCode=it&LanguageCode=nl&LanguageCode=pl&LanguageCode=pt&LanguageCode=ru&LanguageCode=sv&LanguageCode=tr&LanguageCode=zh&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
https://search-ext.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AUA0000099689&LanguageCode=da&LanguageCode=de&LanguageCode=en&LanguageCode=es&LanguageCode=fi&LanguageCode=fr&LanguageCode=it&LanguageCode=nl&LanguageCode=pl&LanguageCode=pt&LanguageCode=ru&LanguageCode=sv&LanguageCode=tr&LanguageCode=zh&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
https://search-ext.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AUA0000145446&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
https://search-ext.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AUA0000119627&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=Launch
https://search-ext.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AUA0000085685&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
https://search-ext.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50000010497&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
https://search-ext.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50000013389&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
https://search-ext.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50000010521&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
https://search-ext.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AUA0000085967&LanguageCode=en&DocumentPartId=2&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000029482&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
https://library.e.abb.com/public/c83cb1fc2e394bae89e44d4dbcfd8033/Link_List_ACS880-01.html?x-sign=uOtIjOxZtmomYRxwA9f4tnQ+EitQUPYJqIpzeQsIYB/GCqsoV+nuMJOlk1cY06dk

EN — Quick installation guide 3

EN — Quick installation guide

This guide instructs briefly how to install the drive. For more detailed instructions,
engineering guide lines, technical data and complete safety instructions, see the
hardware manual (www.abb.com/drives: Select Document Library and search for
document number 3AUA0000078093 [English]).

Obey the safety instructions

WARNING! Obey these instructions. If you ignore them, injury or death, or
damage to the equipment can occur: m

* Only qualified electrical professionals are allowed to install and maintain the
drive.

* Never work on the drive, motor cable or motor when main power is applied. If
the drive is already connected to the input power, wait for 5 minutes after
disconnecting the input power.

* Never work on the control cables when power is applied to the drive or to the
external control circuits.

+ Always ground the drive, the motor and adjoining equipment to the protective
earth (PE) bus of the power supply.

* Make sure that debris from borings and grindings does not enter the drive when
installing.

* Do not connect the drive to a voltage higher than what is marked on the type
designation label.

The floor material below the drive must be non-flammable.

Check if capacitors need to be reformed

Reform the capacitors if the drive has not been powered (either in storage or unused)
for a year or more.

You can determine the manufacturing date from the serial number, which you find on
the type designation label attached to the drive. The serial number is of format
MYYWWRXXXX. YY and WW tell the manufacturing year and week as follows:

YY: 17,18, 19, ... for 2017, 2018, 2019, ...
WW: 01, 02, 03, ... for week 1, week 2, week 3, ...

For information on reforming the capacitors, see Converter modules with
electrolytic DC capacitors in the DC link capacitor reforming instructions


http://www.abb.com/drives
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(3BFE64059629 [English]), available on the Internet at
www.abb.com/drives/documents.

Select the power cables

Size the power cables according to local regulations to carry the nominal current
given on the type designation label of your drive.

Typical power cable sizes are listed in table K on page 700. For the conditions of the
sizing, see the hardware manual.

m Ensure the cooling

See table C on page 98 for the losses and the cooling air flow through the drive. The
allowed operating temperature range of the drive without derating is -15 to +40 °C.
Protect the drive and input power cable

See table C on page 98. Check that the operating time of the fuse is below 0.5
seconds.

Install the drive on the wall

See figures A and B on page 97.

Check the compatibility with IT (ungrounded), corner-
grounded delta, midpoint-grounded delta and TT systems

The standard drive with ground-to-phase varistors connected can be installed to a
symmetrically grounded TN-S system. For other systems, see the hardware manual
and ACS880 frames R1 to R11 EMC filter and ground-to-phase varistor
disconnecting instructions (SAUA0000125152 [English]).


http://www.abb.com/drives/documents
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A =TN-S system, B1 = Corner-grounded system, B2 = Midpoint-grounded system, C = IT system

c WARNING! Do not install the drive with EMC filter options +E200 and +E202
connected to a system that the filter is not suitable for. This can cause danger,
or damage the drive.

c WARNING! Do not install the drive with the ground-to-phase varistor
connected to a system that the varistor is not suitable for. If you do, the varistor
circuit can be damaged. See the drive hardware manual.

Note: With option +E201, remove EMC AC, EMC DC and VAR screws in for systems
other than TN-S if not removed at the factory. For more information, contact ABB.

Check the insulation of the input and motor cables and the
motor

Check the insulation of the input cable according to local regulations before you
connect it to the drive.

Check the insulation of the motor cable and motor when the cable is disconnected
from the drive, see figure G on page 99. Measure the insulation resistance between
each phase conductor and the Protective Earth conductor using a measuring voltage
of 1000 V DC. The insulation resistance of an ABB motor must exceed 100 Mohm
(reference value at 25 °C or 77 °F). For the insulation resistance of other motors,
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please consult the manufacturer’s instructions. Note: Moisture inside the motor
casing will reduce the insulation resistance. If moisture is suspected, dry the motor
and repeat the measurement.

Attach the warning stickers in local languages

Connect the power cables

See figures D, E, F and H. Use symmetrical shielded cable for the motor cabling.

1. Remove the front cover. |IP21 units: Release the retaining clip with a screwdriver
(a) and lift the cover from the bottom outwards (b). Remove the cable entry box
cover by undoing the mounting screw.

2. Attach the residual voltage warning sticker in the local language next to the
control board top.

3. Remove the shroud on the power cable terminals by releasing the clips and lifting
the shroud up from the sides with a screwdriver (a). Knock out holes for the
cables to be installed (b).

4. Cut adequate holes into the rubber grommets. Slide the grommets onto the
cables. Prepare the cable ends. Slide the cables through the holes of the bottom
plate and attach the grommets to the holes.

Ground the cable shields 360 degrees under the grounding clamps.
Connect the twisted cable shields to the grounding terminals.
Connect the conductors of the input and motor cables. Tighten the screws.

Install the EMC shroud separating the input and output cabling if not installed yet.

© o N o O

Units with option +D150: Connect the conductors of the brake resistor cable to the
R+ and R- terminals.

10. Reinstall the shroud on the power terminals.

11. Secure the cables outside the unit mechanically.

12. Ground the motor cable shield at the motor end. For minimal interference, make a
360-degree grounding at the cable lead-through, or keep the pig tail short.

Connect the control cables

See figure /.
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. Cut adequate holes into the rubber grommets and slide the grommets onto the

cables. Slide the cables through the holes of the bottom plate and attach the
grommets to the holes.

Strip the cable ends and cut to suitable length (note the extra length of the
grounding conductors).

Ground the outer shields of all control cables 360 degrees at a grounding clamp in
the cable entry box.

Ground the pair-cable shields to a grounding clamp below the control board.
Leave the other end of the shields unconnected or ground them indirectly via a
high-frequency capacitor with a few nanofarads, eg, 3.3 nF /630 V.

Connect the conductors to the appropriate terminals of the control board (see
page 8).

Wire the optional modules if included in the delivery.

Reinstall the front cover.

Note for fieldbus cabling. See figure J.

1.
2.
3.

4.

Install the additional grounding shelf.
Ground the outer shields of the cables 360 degrees at a grounding clamp.

Knock out holes in the cable entry box cover for the cables to be installed. Install
the cable entry box cover.

Plug the connector to the fieldbus module.

Default I/0O connections

The default 1/0 connections of the Factory macro of the ACS880 primary control
program are shown below.
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XPOW External power input

Wire sizes: T2V

0.5... 2.5 mm? “W%VDCJA

(24...12 AWG) XAl Reference voltage and analog inputs

Tightening o +VREF [10V DC, R, 1...10 kohm

torques: 0.5 Nm L?h "VREF_[-10 VDC, R, 1...10 kohm
— AGND | Ground

(5 Ibf-in) for both Lo I Al1+ | Speed reference 0(2)...10 V, Ry, >
stranded and \// A 200 kohm
solid wiring. s By default notin use. 0(4)...20 mA, R, =
Al2- 100 ohm
J1 J1 Al1 current/voltage selection jumper
J2 J2 Al2 current/voltage selection jumper
XAO Analog outputs
C) /’ AO1 [Motor speed rpm 0...20 mA, R <
o : : ! 500 ohm
C) / Motor current 0...20 mA, R < 500 ohm
4
< T XD2D Drive-to-drive link
1 B
2 A Drive-to-drive link
3 BGND
J3 J3 Drive-to-drive link termination switch
XRO1, XRO2, XRO3 Relay outputs
11 NC Ready
% — 12 COM j 250 VAC/30V DC
d 1 13 NO +—— 2A
o2 NC Running
7 22 COM j 250 VAC/30V DC
) Total load o8] NoO P 2A
otal loa Pty A — | 31 NC ) Faulted()
capacity of these _L 32 COM 250 VAC/30V DC
outputs is 4.8 W = | 33 NO —— 2A
(200 mA/ 24 V) XD24 Diggﬁll_intergck -
: un enable
minus the power +24VD [+24V DC 200 mA "
taken by DIO1 and DICOM | Digital input ground
DIO2. +24VD_[+24 V DC 200 mA "
DIOGND | Digital input/output ground
J6 Ground selection switch
XDIO Digital input/outputs
DIO1 | Output: Ready
DIO2 | Output: Running
3 XDl Digital inputs
T DI1 Stop (0) / Start (1)
— DI2  [Forward (0) / Reverse (1)
: T DI3 Reset
y : Dl4 Acceleration & deceleration select
= DI5 |[Constant speed 1 (1 =0On)
< DI6 By default not in use.

XSTO Safe torque off

1 OuUT1
2 SGND | Safe torque off. Both circuits must be
3 IN1 closed for the drive to start.
4 IN2
X12 Safety functions module connection
X13  Control panel connection

X205 Memory unit connection
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This guide instructs briefly how to install the drive. For more detailed instructions,
engineering guide lines, technical data and complete safety instructions, see the
hardware manual (www.abb.com/drives: Select Document Library and search for
document number 3AUA0000078093 [English]).

Obey the safety instructions

WARNING! Obey these instructions. If you ignore them, injury or death, or
damage to the equipment can occur:

* Only qualified electrical professionals are allowed to install and maintain the
drive. m

* Never work on the drive, motor cable or motor when main power is applied. If
the drive is already connected to the input power, wait for 5 minutes after
disconnecting the input power.

* Never work on the control cables when power is applied to the drive or to the
external control circuits.

+ Always ground the drive, the motor and adjoining equipment to the protective
earth (PE) bus of the power supply.

* Make sure that debris from borings and grindings does not enter the drive when
installing.

* Do not connect the drive to a voltage higher than what is marked on the type
designation label.

The floor material below the drive must be non-flammable.

Check if capacitors need to be reformed

Reform the capacitors if the drive has not been powered (either in storage or unused)
for a year or more.

You can determine the manufacturing date from the serial number, which you find on
the type designation label attached to the drive. The serial number is of format
MYYWWRXXXX. YY and WW tell the manufacturing year and week as follows:

YY: 17,18, 19, ... for 2017, 2018, 2019, ...
WW: 01, 02, 03, ... for week 1, week 2, week 3, ...

For information on reforming the capacitors, see Converter modules with
electrolytic DC capacitors in the DC link capacitor reforming instructions


http://www.abb.com/drives
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(3BFE64059629 [English]), available on the Internet at
www.abb.com/drives/documents.

Select the power cables

Size the power cables according to local regulations to carry the nominal current
given on the type designation label of your drive.

Typical power cable sizes are listed in table K on page 700. For the conditions of the
sizing, see the hardware manual.

Ensure the cooling and the drive and input power cable

See the table below for the losses, cooling air flow through the drive and UL class T
fuses for branch circuit protection per NEC. The allowed operating temperature range
of the drive without derating is -15 to +40 °C. Check that the operating time of the
fuse is below 0.5 seconds.


http://www.abb.com/drives/documents
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Drive type Air flow Losses Fuse (one per phase)
(ft3/min) (W) Type
Un=230V
ACS880-01-046A-2 79 500 JJS-80
ACS880-01-061A-2 165 630 JJS-100
ACS880-01-075A-2 165 680 JJS-125
ACS880-01-087A-2 165 730 JJS-125
Uy = 460V
ACS880-01-040A-5 79 667 JJS-60
ACS880-01-052A-5 165 907 JJS-80
ACS880-01-065A-5 165 1117 JJS-90
ACS880-01-077A-5 165 1120 JJS-110
Uy=525V
ACS880-01-07A3-7 165 217 JJS-15
ACS880-01-09A8-7 165 284 JJS-20
ACS880-01-14A2-7 165 399 JJS-30
ACS880-01-018A-7 165 490 JJS-40
ACS880-01-022A-7 165 578 JJS-50
ACS880-01-026A-7 165 660 JJS-50
ACS880-01-035A-7 165 864 JJS-60
ACS880-01-042A-7 165 998 JJS-80
ACS880-01-049A-7 165 1120 JJS-80

Install the drive on the wall

See figures A and B on page 97. For UL Type 12 drives: Install also the hood to the
drive as shown.

Check the compatibility with IT (ungrounded), corner-
grounded delta, midpoint-grounded delta and TT systems

The standard drive with ground-to-phase varistors connected can be installed to a
symmetrically grounded TN-S system. For other systems, see the hardware manual
and ACS880 frames R1 to R11 EMC filter and ground-to-phase varistor
disconnecting instructions (3AUA0000125152 [English]).
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A B1 C
L1 —L1 L1
L2
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L2 L2
L3
PE
L3 _TL f\JI I mJY =
I;l mJ/ mJ/
r E
1 ~
I~ B2
L1
L2
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A = TN-S system, B1 = Corner-grounded system, B2 = Midpoint-grounded system, C = IT system

WARNING! Do not install the drive with EMC filter options +E200 and +E202
connected to a system that the filter is not suitable for. This can cause danger,
or damage the drive.

c WARNING! Do not install the drive with the ground-to-phase varistor
connected to a system that the varistor is not suitable for. If you do, the varistor
circuit can be damaged. See the drive hardware manual.

Note: With option +E201, remove EMC AC, EMC DC and VAR screws in for systems
other than TN-S if not removed at the factory. For more information, contact ABB.

Check the insulation of the input and motor cables and the
motor

Check the insulation of the input cable according to local regulations before you
connect it to the drive.

Check the insulation of the motor cable and motor when the cable is disconnected
from the drive, see figure D on page 702. Measure the insulation resistance between
each phase conductor and the Protective Earth conductor using a measuring voltage
of 1000 V DC. The insulation resistance of an ABB motor must exceed 100 Mohm
(reference value at 25 °C or 77 °F). For the insulation resistance of other motors,
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please consult the manufacturer’s instructions. Note: Moisture inside the motor
casing will reduce the insulation resistance. If moisture is suspected, dry the motor
and repeat the measurement.

Connect the power cables

See figures A, B and C on pages 707 and 7102.

1. Remove the front cover. UL Type 1 units: Release the retaining clip with a
screwdriver (a) and lift the cover from the bottom outwards (b). Remove the cable
entry box cover by undoing the mounting screw.

2. Attach the residual voltage warning sticker in the local language next to the
control board top.

3. Remove the shroud on the power cable terminals by releasing the clips and lifting m
the shroud up from the sides with a screwdriver (a). Knock out holes for the
cables to be installed (b).

4. Remove the control cable grounding shelf which is needed for EU cabling.
5. Remove the power cable grounding clamps which are needed for EU cabling.

6. Attach the cable conduits to the cable lead-through plate holes. Strip the cable
ends. Slide the cables through the connectors.

7. Connect the twisted cable shields to the grounding terminals.
8. Connect the conductors of the input and motor cables. Tighten the screws.
9. Install the EMC shroud separating the input and output cabling if not installed yet.

10. Drives with option +D150: Connect the conductors of the brake resistor cable to
the R+ and R- terminals.

11. Reinstall the shroud on the power terminals.
12. Secure the cables outside the unit mechanically.

13. Connect the motor cable at the motor end.

Connect the control cables
See figure E on page 102.

1. Fasten the cable conduits to the cable lead-through plate holes. Slide the cables
through the connectors.

2. Strip the cable ends and cut to suitable length (note the extra length of the
grounding conductors).

3. Ground the pair-cable shields to a grounding clamp below the control board.
Leave the other end of the shields unconnected or ground them indirectly via a
high-frequency capacitor with a few nanofarads, eg, 3.3 nF / 630 V.
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4. Connect the conductors to the appropriate terminals of the control board (see
page 15).

5. Wire the optional modules if included in the delivery. For fieldbus modules, see
figure J on page 100.

6. Reinstall the front cover.

Default I/0 connections

The default I/0O connections of the Factory macro of the ACS880 primary control
program are shown below.



Wire sizes: "
0.5 ... 2.5 mm? Eéﬁgl 24VDC,2A
(24...12 AWG) XAl Reference voltage and analog inputs
Tightening Lo +VREF [10V DC, R, 1...10 kohm
torques: 0.5 N'm L?m :A\\/(_;R[\I]Eg -CJJO V Ej)C, R, 1...10 kohm
i — roun
(5 Ibf-in) for both L - Al1+  [Speed reference 0(2)...10 V, R, >
stranded and \/ I 200 kohm
solid wiring. = By default notin use. 0(4)...20 mA, R, =
Al2- 100 ohm
J1 J1 Al1 current/voltage selection jumper
J2 J2 Al2 current/voltage selection jumper
XAO Analog outputs
C) /’ AO1  [Motor speed rpm 0...20 mA, R <
o : ! 500 ohm
C) /o Motor current 0...20 mA, R < 500 ohm
v
< T XD2D Drive-to-drive link
1 B
2 A Drive-to-drive link
3 BGND
J3 J3 Drive-to-drive link termination switch
XRO1, XRO2, XRO3 Relay outputs
1 NC Ready
P 2 COM - 250 VAC/30V DC
Coptd 3 NO —— 2A
s 1 NC Running
7R 2 COM j 250 VAC/30V DC
" FR8 NO |— 2A
TOta| |Oad Fault l<l| — : L 1 NC _—/|/ Faulted(-1)
capacity of these _r_ 2 COM 250 VAC/30V DC
outputs is 4.8 W =3 NO —— 2A
(200 mA /24 V) XD24 Diglijtﬁll_interll;)ck -
: un enable
minus the power +24VD [+24V DC200 mA "
taken by DIO1 and DICOM | Digital input ground
DIO2. +24VD_[+24 V DC 200 mA
DIOGND |[Digital input/output ground

EN —
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XPOW External power input

15

J6

Ground selection switch

XDIO Digital input/outputs

DIO1 | Output: Ready
DIO2 | Output: Running
3 XDl Digital inputs
T 1 DI1 Stop (0) / Start (1)
— 2 DI2  [Forward (0) / Reverse (1)
T 3 DI3  [Reset
— 4 D4 Acceleration & deceleration select
= 5 DI5 [Constant speed 1 (1 =0n)
: 6 DI6 By default not in use.

XSTO Safe torque off

1 OuUT1
2 SGND | Safe torque off. Both circuits must be
3 IN1 closed for the drive to start.
4 IN2
X12  Safety functions module connection

X13  Control panel connection
X205 Memory unit connection
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UL checklist

Use the drive in a heated, indoor controlled environment. The drive must be
installed in clean air according to enclosure classification. Cooling air must be
clean, free from corrosive materials and electrically conductive dust.

The maximum ambient air temperature is 40 °C (104 °F) at rated current. The
current is derated for 40 to 55 °C (104 to 131 °F).

The drive is suitable for use in a circuit capable of delivering not more than
100,000 rms symmetrical amperes, 600 V maximum. The ampere rating is based
on tests done according to UL 508C.

The cables located within the motor circuit must be rated for at least 75 °C
(167 °F) in UL-compliant installations.

The input cable must be protected with fuses. Circuit breakers must not be used
without fuses in the USA. Suitable IEC (class aR) fuses and UL (class T) fuses
are listed in the hardware manual. For suitable circuit breakers, contact your local
ABB representative.

For installation in the United States, branch circuit protection must be provided in
accordance with the National Electrical Code (NEC) and any applicable local
codes. To fulfill this requirement, use the UL classified fuses.

For installation in Canada, branch circuit protection must be provided in
accordance with the Canadian Electrical Code and any applicable provincial
codes. To fulfill this requirement, use the UL classified fuses.

The drive provides overload protection in accordance with the National Electrical
Code (NEC).
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Denne guide er en kortfattet vejledning i, hvordan man installerer
frekvensomformeren. Hvis du vil have mere detaljerede instruktioner, tekniske
retningslinjer, tekniske data og komplette sikkerhedsinstruktioner, kan du se
hardwaremanualen (www.abb.com/drives: Veelg Document Library, og s@g efter
dokumentnummer 3AUA0000078093 (pa engelsk).

Overhold sikkerhedsinstruktionerne

c ADVARSEL! Fglg disse instruktioner. Hvis de ignoreres, kan det resultere i

personskader, dgdsfald eller skade pa udstyret:

Kun autoriserede elinstallaterer ma udfgre installation og vedligeholdelse af
frekvensomformeren.

Undlad at arbejde med frekvensomformeren, motorkablet eller motoren, nar
tilslutning til nettet er foretaget. Hvis frekvensomformeren allerede er tilsluttet
netforsyningen, skal du vente 5 minutter efter frakobling af netspaendingen.

Du ma aldrig arbejde med signalkablerne, nar netspaendingen er tilsluttet
frekvensomformeren eller de eksterne styrekredse.

Frekvensomformeren, motoren og tilstadende udstyr skal altid jordes med
stramforsyningens beskyttelsesjordbus (PE).

Undga, at der treenger smuds fra boringer og sliberester ind i
frekvensomformeren under installation.

Frekvensomformeren ma ikke tilsluttes til en spaending, der er hgjere end den,
der er angivet pa meerkatet med typebetegnelse.

Gulvmaterialet under frekvensomformeren skal veere ikke-brandbart.

Kontrollér, om det er ngdvendigt at reformere
kondensatorerne

Reformér kondensatorerne, hvis frekvensomformeren ikke har veeret tilsluttet strem i

over

et ar (opbevaret eller ikke anvendt).

Du kan bestemme produktionsdatoen ud fra serienummeret, som du finder pa

maerkatet med typebetegnelse pa frekvensomformeren. Serienummeret har formatet

MYYWWRXXXX. YY og WW angiver produktionsaret og ugen pa falgende made:

YY:
WW:

17, 18,19, ... for 2017, 2018, 2019, ...
01, 02, 03, ... for uge 1, uge 2, uge 3, ...


http://www.abb.com/drives
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Oplysninger om reformering af kondensatorer findes i Converter modules with
electrolytic DC capacitors in the DC link capacitor reforming instructions
(3BFE64059629 (pa engelsk)), som findes pa internettet pa
www.abb.com/drives/documents.

Valg effektkabler

Veelg en stgrrelse til kablerne i henhold til lokale forskrifter til at baere den nominelle
stram, der er anfagrt pa meerkatet med typebetegnelsen pa din frekvensomformer.

Typiske starrelser pa forsyningskabler er vist i tabellen K pa side 700. Se
hardwaremanualen for oplysninger om betingelserne for starrelse.

Sorg for kalingen

Se tabel C pa side 98 for tabene og frekvensomformeren gennemstremning af
kalende luft. Frekvensomformerens tilladte driftstemperaturomrade uden reduktion er
-15 til +40 °C.

Beskyt frekvensomformeren og forsyningskabel
Se tabellen C pa side 98. Ud fra sikringens smeltekurve kontrolleres, at smeltetiden
er under 0,5 sekunder.

Installer frekvensomformeren pa vaeggen
Se figurerne A og B pa side 97.

Kontrollér kompatibiliteten med IT-net (ujordede),
hjernejordede delta-, midtpunktsjordet delta- og
TT-systemer

Standardfrekvensomformeren med tilsluttet jord-til-fase-varistorer kan installeres
sammen med et symmetrisk jordet TN-S-system. Oplysninger om andre systemer

finder du i hardwaremanualen samt i ACS880 frames R1 to R11 EMC filter and ground-
to-phase varistor disconnecting instructions (3AUA0000125152 (pa engelsk)).
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A B1 C
_ YY) L1 - 11 L1
L /7 V7V L2 L2
L /7YY L3 L3
N L2
L3
PE
PE
L ~o L f\JI I ~o L
~o ~o ~o
B2
L1
L2
L3
T PE
= ~o
~o

A = TN-S-system, B1 = Hjagrnejordet system, B2 = Midtpunktsjordet system, C = IT-system

c ADVARSEL! Installer ikke en frekvensomformer med tilsluttet EMC-filter
ekstraudstyr +E200 og +E202 til et system, hvortil filtret ikke er egnet. Dette
kan medfgre fare eller gdelzegge frekvensomformeren.

c ADVARSEL! Installer ikke frekvensomformeren med tilsluttet jord-til-fase-
varistor til et system, hvortil varistoren ikke er egnet. Hvis du ger det, kan
varistorkredslgbet tage skade. Se frekvensomformerens hardwaremanual.

Bemeerk! Hvis du anvender ekstraudstyr +E201, skal du fierne EMC AC-, EMC DC-
og VAR-skruerne i andre systemer end TN-S, hvis de ikke allerede er fiernet pa
fabrikken. Kontakt ABB for at fa yderligere oplysninger.

Kontroller isoleringen pa forsynings- og motorkabel samt
motoren

Kontrollér isoleringen af indgangskablet i overensstemmelse med de nationale
forskrifter, inden du tilslutter det til frekvensomformeren.

Kontrollér isoleringen af motorkabler og motor, nar kablet er koblet fra
frekvensomformeren. Se figur G pa side 99. Mal isolationsmodstanden mellem hver
faseleder og beskyttelsesjordens leder med en malespaending pa 1000 V DC.
Isolationsmodstanden pa en ABB-motor skal veere starre end 100 Mohm
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(referenceveerdi ved 25 °C eller 77 °F). Se producentens instruktioner for at fa
oplysninger om isolationsmodstanden pa andre motorer. Bemaerk! Fugt inden i
motorhuset reducerer isolationsmodstanden. Hvis der er mistanke om fugt, skal
motoren t@rres, og malingen gentages.

Fastgor advarselsmarkaterne pa de lokale sprog

Tilslut effektkablerne

Se figurerne D, E, F og H. Anvend et skaermet symmetrisk kabel til motoren.

1. Fjern frontdaekslet. IP21-enheder: Lasn lasesplitten med en skruetraekker (a), og
loft daekslet udad fra bunden (b). Fjern daeksel for kabelsektion ved at Igsne
monteringsskruerne.

2. Fastger advarselsmaerkatet om restspaending pa det lokale sprog ved siden af
styrekortets top.

3. Fjern afskeermningen for effektkablernes terminaler ved at lasne splitterne og
lofte afskeermningen op fra siderne med en skruetraekker (a). Sla hullerne ud,
hvor kablerne skal installeres (b).

4. Skeer tilstreekkeligt store huller i gummimufferne. Traek mufferne over pa kablerne.
Forbered kabelenderne. Far kablerne gennem hullerne pa bundpladen, og saet
mufferne fast i hullerne.

Jord kabelskeermene 360 grader under jordingsklemmerne.
Tilslut de snoede kabelskaerme til jordterminaler.

Forbind faselederne pa forsynings- og motorterminalerne. Stram skruerne.

©® N o o

Monter EMC-afskaermningen, som adskiller forsynings- og motorkablerne, hvis
den ikke endnu er monteret.

9. Enheder med ekstraudstyr +D150: Forbind lederne i modstandskablet til
terminalerne R+ og R-.

10. Genmontér afskeermningen pa effektterminalerne.
11. Fastger kablerne uden for enheden mekanisk.

12. Tilslut motorkablets skaerm i motoren. Opna minimal interferens ved at lave en
360 graders jording ved kabelgennemfgringen eller holde den snoede
kobberskaerm kort.
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Tilslut styrekablerne
Se figur /.

1. Klip passende huller i gummimufferne, og skub mufferne pa kablerne. Far
kablerne gennem hullerne pa bundpladen, og seet mufferne fast i hullerne.

2. Afisoler kabelenderne, og skeer dem af i en passende laengde (bemaerk
jordledernes ekstra lzengde).

3. Jord de ydre skeerme pa alle kabler 360 grader ved en jordingsklemme i
kabelsektionen.

4. Jord de skeermede, snoede kabler til en jordklemme under styrekortet. Lad den
anden ende af skeermene veere frakoblet, eller slut dem indirekte til jord med en
hgjfrekvenskondensator pa nogle fa nanofarad (f.eks. 3,3 nF / 630 V).

5. Forbind kablets ledere til de korrekte klemmer pa styrekortet (se side 22).

6. Forbind de valgfrie moduler, hvis de indgar i leverancen.

7. Genmonter frontdeekslet.

Bemarkning kabelfering for fieldbuskommunikation. Se figur J.
1. Montér den ekstra jordingsterminal.

2. Forbind de ydre kabelskaerme 360 grader ved en jordingsklemme.

3. Lav huller i kabelindgangskassens daeksel til de kabler, der skal installeres.
Monter kabelindgangskassens deeksel.

4. Tilslut stikket til fieldbusmodulet.

I/O-standardtilslutninger

I/O-standardtilslutninger til fabriksmakroen for det primeere styreprogram for ACS880
er vist herunder.
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Lednings-
starrelse:
0,5...2,5 mm?
(24...12 AWG)
Fastspaendings-
momenter:

0,5 N-m (5 Ibf-in)
til bade tradledere
og stive ledere.

') Den totale
belastnings-
kapacitet for disse
udgange er 4,8 W
(200 mA /24 V)
minus den strgm,
der benyttes af
DIO1 og DIO2.

;

XPOW Ekstern strgmforsyning

+24VI
GND

24V DC, 2A

XAl

Referencespaending og analoge indgange

+VREF |10V DC, R 1...10 kohm
-VREF |-10V DC, R 1...10 kohm
AGND (Jord

//‘ : ) - Al1+ | Hastighedsreference 0(2)...10 V, R, >
7 = _Irl 200 kohm
= = Som standardindstilling ubenyttet.
Al2-  |0(4)...20 mA, R, = 100 ohm
J1 J1 Al1-jumper til valg af strem/spaending
J2 J2 Al2-jumper til valg af strem/spaending
XAO Analoge udgange
C) /’ AO1 __[Motorhastighed o/min 0...20 mA, R <
s : : ! 500 ohm
C) / Motorstrem 0...20 mA, R| < 500 ohm
4
< L ' XD2D Drev-til-drev-forbindelse
1 B
2 A Drev-til-drev-forbindelse
3 BGND
J3 J3 Afbryder til drev til drev-forbindelse
XRO1, XRO2, XRO3 Relaeudgange
1 NC Startklar
% — 12 COM j 250 VAC/30V DC
1 13 NEJ H——' 2A
o2 NC Korer
- 22 COM j 250 VAC/30V DC
— K28 NEJ —— 2A
Pl 1 31 NC 3 Feil-1)
'_L' 32 COM 250 VAC/30VDC
= 33 NEJ —— 2A
XD24 Digital interlock
DIIL Start frigiv
+24VD [+24V DC 200 mA "
DICOM | Jording af digital indgang
+24VD [+24V DC 200 mA "
DIOGND |Jording af digital indgang/udgang
J6  |Afbryder til valg af jord
XDIO Digitale indgange/udgange
DIO1 |Udgang: Startklar
DIO2 |Udgang: Kgrer
3 XDl Digital indgang
T DI1 Stop (0) / Start (1)
— DI2  [Forleens (0) / Baglaens (1)
= DI3_ [Nulstil
! Dl4 Acceleration og deceleration veelg
= DI5 |[Konstant hastighed 1 (1 = Til)
< DI6 Som standardindstilling ubenyttet.

XSTO Safe torque off

1 OUTH Safe torque off. Begge kredse skal veere
2 SGND
lukkede, for at frekvensomformeren kan
3 IN1 starte.
4 IN2
X12 Modulforbindelse med sikkerhedsfunktioner
X13  Tilslutning til betjeningspanel

X205 Tilslutning til hukommelsesenhed
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DE - Kurzanleitung fur die Installation

Diese Kurzanleitung beschreibt die Installation des Frequenzumrichters. Weitere
Informationen, Planungsrichtlinien, technische Daten und die vollstandigen
Sicherheitsvorschriften finden Sie im Hardware-Handbuch. (www.abb.com/drives:
Wahlen Sie Document Library und suchen Sie die Dokumentennummer
3AUA0000078093 [Englisch]).

Befolgen Sie die Sicherheitsvorschriften

WARNUNG! Befolgen Sie diese Anweisungen. Wenn diese nicht befolgt
werden, kdnnen Verletzungen, tédliche Unfalle oder Schaden an den
Geraten auftreten:

* Installation und Wartung des Frequenzumrichters durfen nur von qualifiziertem
Fachpersonal ausgeflihrt werden.

* Am Frequenzumrichter, dem Motorkabel oder dem Motor durfen keinerlei ﬂ
Arbeiten ausgefuhrt werden, solange die Netzspannung anliegt. Wenn der
Frequenzumrichter bereits an die Spannungsversorgung angeschlossen
ist/war, warten Sie 5 Minuten nach der Trennung von der Eingangsspannung.

» Flhren Sie keine Arbeiten an den Steuerkabeln durch, wenn Spannung am
Frequenzumrichter oder den externen Steuerkreisen anliegt.

* Erden Sie immer den Frequenzumrichter, den Motor und die benachbarten
Gerate Uber die PE-Sammelschiene der Spannungsversorgung.

» Stellen Sie sicher, dass bei der Installation keine Bohrspane und Staub in den
Frequenzumrichter eindringen.

* Am Frequenzumrichter keine Spannung anlegen, die hoéher ist, als auf dem
Typenschild angegeben.

Der Boden unterhalb des Gerats muss aus nicht entflammbarem Material bestehen.

Prifen Sie, ob Kondensatoren nachformiert werden
mussen

Die Kondensatoren miussen neu formiert werden, wenn der Frequenzumrichter fur
mehr als ein Jahr nicht eingeschaltet wurde (entweder gelagert oder nicht benutzt
wurde).

Das Herstellungsdatum kann anhand der Seriennummer bestimmt werden, welche
auf dem am Frequenzumrichter angebrachten Typenschild angegeben ist. Die
Seriennummer hat das Format MJUWWRXXXX. JJ und WW geben das
Herstellungsjahr und die -woche an:
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JJ: 17, 18, 19, ... fur 2017, 2018, 2019, ...
WW: 01, 02, 03, ... fur Woche 1, Woche 2, Woche 3, ...

Informationen zum Formieren der Kondensatoren enthalt die Anleitung Converter
modules with electrolytic DC capacitors in the DC link capacitor reforming
instructions (3BFE64059629 [Englisch], 3AUA0000044714 [Deutsch]), verfigbar im
Internet unter www.abb.com/drives/documents.

Auswahl der Leistungskabel

Die Leistungskabel mussen nach den ortlichen Vorschriften fur den auf dem
Typenschild des Frequenzumrichters angegebenen Nennstrom ausreichend
bemessen sein.

Typische Kabelgrof3en sind in Tabelle K auf Seite 7100 aufgelistet. Bedingungen der
Dimensionierung siehe Hardware-Handbuch).

Ausreichende Kuhlung sicherstellen

Verluste und Kuhlluftstrom durch den Frequenzumrichter siehe Tabelle C auf
Seite 98. Der zulassige Betriebstemperaturbereich flur den Frequenzumrichter ohne
Leistungsminderung betragt -15 bis +40 °C.

Schutz des Frequenzumrichters und der Einspeisekabel
Siehe Tabelle C auf Seite 98. Prufen Sie, ob die Ansprechzeit der Sicherungen
weniger als 0,5 Sekunden betragt.

Wandmontage des Frequenzumrichters
Siehe Abbildungen A und B auf Seite 97.

Prufung der Kompatibilitat mit (ungeerdeten) IT-,
asymmetrisch geerdeten, mittelpunktgeerdeten und
TT-Netzen

Der Standard-Frequenzumrichter mit angeschlossenem Erde-Phase-Varistor kann an
ein symmetrisch geerdetes TN-S-Netz angeschlossen werden. Andere Netze siehe
Hardware-Handbuch und ACS880 frames R1 to R11 EMC filter and ground-to-phase
varistor disconnecting instructions (3AUA0000125152 [Englisch]).
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A B1 C
_ YY) L1 - 11 L1
L /7 V7V L2 L2
L /7YY L3 L3
N L2
L3
PE
PE
L ~o L f\JI I ~o L
~o ~o ~o
B2
L1
L2
L3
T PE
= ~o
~o

A =TN-S-Netz, B1 = asymmetrisch geerdetes Netz, B2 = mittelpunktgeerdetes Netz, C = IT-Netz

WARNUNG! Installieren Sie den Frequenzumrichter mit angeschlossenem

EMV-Filteroptionen +E200 und +E202 nicht an einem Netz, flr das der Filter
nicht geeignet ist. Dadurch kdnnen Gefahren entstehen oder der Frequenzumrichter
kann beschadigt werden.

WARNUNG! Installieren Sie den Frequenzumrichter mit angeschlossenem

Erde-Phase-Varistor nicht an einem Netz, fur das der Varistor nicht geeignet
ist. Dann kann die Varistorschaltung beschadigt werden. Siehe das entsprechende
Hardware-Handbuch des Frequenzumrichters.

Hinweise: Entfernen Sie mit Option +E201 die EMV AC-, EMV DC- und VAR-
Schrauben fir andere Netze als TN-S, falls dies nicht bereits ab Werk geschehen ist.
Fur weitere Informationen setzen Sie sich mit ABB in Verbindung.

Prufen Sie die Isolierung der Einspeise- und Motorkabel
und des Motors.

Prufen Sie, ob die Isolation des Netzanschlusskabels den ortlichen Vorschriften
entspricht, bevor es an den Frequenzumrichter angeschlossen wird.

Prifen Sie die Isolation des Motorkabels und des Motors, wenn das Motorkabel vom
Frequenzumrichter getrennt wird, sieche Abbildung G auf Seite 99. Messen Sie die
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Isolationswiderstande zwischen jeder Phase und der Schutzerde mit einer
Messspannung von 1000 V DC. Der Isolationswiderstand eines ABB-Motors muss
100 MOhm Uberschreiten (Referenzwert bei 25 °C bzw. 77 °F). Die
Isolationswiderstande anderer Motoren entnehmen Sie bitte der Anleitung des
Herstellers. Hinweis: Feuchtigkeit innerhalb des Motorgehauses reduziert den
Isolationswiderstand. Bei Verdacht auf Feuchtigkeit muss der Motor getrocknet und
die Messung wiederholt werden.

Bringen Sie die Warnaufkleber in der Landessprache an

Anschluss der Leistungskabel

Siehe Abbildungen D, E, F und H. Ein symmetrisch geschirmtes Motorkabel
verwenden.

1. Die Frontabdeckung entfernen. |P21 Einheiten: Den Halteclip mit einem
Schraubendreher (a) I6sen und die Abdeckung (b) nach au3en abnehmen. Die
Abdeckung des Kabelanschlusskastens entfernen; hierzu die
Befestigungsschraube I6sen.

Den Restspannungs-Warnaufkleber in der erforderlichen lokalen Sprache auf
dem oberen Teil der Regelungseinheit anbringen.

3. Die Abdeckung von den Leistungskabelklemmen entfernen; hierzu die Clips 16sen
und die Abdeckung an den Seiten mit einem Schraubendreher (a) loshebeln.
Offnungen fiir die Kabel (b), die angeschlossen werden sollen, an den jeweiligen
Stellen ausbrechen, damit passende Offnungen entstehen.

4. Passende Offnungen in die Gummi-Kabeldurchfiihrungen schneiden.
Kabeldurchfihrungen auf die Kabel schieben. Die Kabelenden vorbereiten. Die
Kabel durch die Offnungen des unteren Abschlussblechs stecken und die
Kabeldurchfiihrungen in die Offnungen driicken.

5. Die blanken Kabelschirme 360 Grad unter den Kabelschellen erden.
6. Die verdrillten Kabelschirme an die PE-Anschlisse anschlief3en.

7. Die Leiter des Einspeise- und des Motorkabels anschlielen. Ziehen Sie die
Schrauben fest.

8. Falls noch nicht geschehen, die EMV-Trennung zwischen Eingangs- und
Motorkabeln wieder installieren.

9. Einheiten mit Option +D150: Die Leiter des Bremswiderstandskabels an die
Klemmen R+ und R- anschliel3en.

10. Die Abdeckung wieder auf den Leistungskabelklemmen anbringen.

11. Die Kabel auRerhalb der Einheit mechanisch sichern.
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12. Die Motorkabelschirme motorseitig an Erde/PE anschliel3en. Um eine geringe
Interferenz sicherzustellen, eine 360-Grad-Erdung an der Kabeldurchflihrung
vornehmen oder den verdrillten Schirm kurz halten.

Die Steuerkabel anschlieRen
Siehe Abbildung /.

1. Eine passende Offnung in die Gummi-Kabeldurchfiihrungen schneiden und die
Kabeldurchfiihrungen auf die Kabel schieben. Die Kabel durch die Offnungen des
unteren Abschlussblechs stecken und die Kabeldurchfiihrungen in die Offnungen
drucken.

2. Die Kabelenden abisolieren und auf die passende Lange abschneiden (beachten
Sie die zusatzliche bei den Erdleitern bendtigte Lange).

3. Fur die auReren Schirme aller Steuerkabel im Kabelanschlusskasten eine
360-Grad-Erdung an einer Erdungsschelle herstellen.

4. Die Kabelschirme an der Erdungsschelle unterhalb der Regelungseinheit erden.
Das andere Ende der Schirme nicht anschliel3en oder indirekt Uber einen
Hochfrequenz-Kondensator mit wenigen Nanofarad (z.B. 3,3 nF / 630 V) erden.

5. Schlielen Sie die Leiter an die entsprechenden Anschlisse der Regelungseinheit
an (siehe Seite 28).

6. Die Optionsmodule, falls im Lieferumfang enthalten, verdrahten.

7. Die Frontabdeckung wieder anbringen:

Hinweis zur Feldbusverkabelung. Siehe Abbildung J.

1. Installieren Sie die zusatzliche Erdungsschellenschiene.

2. Die aulieren Schirme der Kabel 360 Grad unter der Erdungsschelle erden.

3. Fur die zu installierenden Kabel die Abdeckungen aus den Offnungen im
Kabelanschlusskasten brechen. Die Abdeckung des Kabelanschlusskastens
installieren.

4. Den Stecker an das Feldbus Modul anschlief3en.

Standard E/A-Anschlusse

Die Standard-E/A-Anschlisse des Makros Werkseinstellung des ACS880
Hauptregelungsprogramms sind nachfolgend dargestellt.
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LeitergroflRen:
0,5...2,5 mm?
(24...12 AWG)
Anzugsmomente:
0,5 Nm (5 Ibf-in)
fur Litzen und
einadrige Leiter.

') Die Gesamtbe-
lastbarkeit dieser
Ausgange betragt
4,8 W (200 mA/
24 V) minus der
Energie, die von
DIO1 und DIO2
verbraucht wird.

=

i

A

XPOW Eingang fi

r externe Spannungsversorgung

+24V|
GND/Masse

24V DC, 2A

XAl Referenzs

annungsausgange und Analogeingange

+VREF |10V DC, R, 1...10 kOhm
-VREF |-10V DC, R, 1...10 kOhm
AGND [Masse

//\ : - Al1+ Drehzahl-Sollwert 0(2)...10 V,
~ - _rl Ri, > 200 kOhm
= = StandardmaBig nicht benutzt.
Al2-  |0(4)...20 mA, Ry, = 100 Ohm
J1 J1 Al1 Steckbriicke fur Auswahl Strom/Spannung I/U
J2 J2 Al2 Steckbriicke fiir Auswahl Strom/Spannung I/U
XAO Analogausgange
C) /’ AO1__[Motordrehzahl U/min 0...20 mA,
- R T R, <500 Ohm
C) / e Motorstrom 0...20 mA,
- L R, <500 Ohm
< L XD2D Umrichter-Umrichter-Verbindung (D2D)
1 B
2 A Umrichter-Umrichter-Verbindung (D2D)
3 BGND
J3 J3 Schalter fir Abschluss der D2D-Verbindung
XRO1, XRO2, XRO3 Relaisausgange
1" NC Bereit
% — 12 COM j 250 VAC/30V DC
1 13 NO —— 2A
o2 NC Lauft
- 22 COM j 250 VAC/30V DC
SR 28 NO —— 2A
Stoung A — 139 NC__—— Stérung (1)
'_L' 32 COM 250 VAC/30V DC
= 33 NO ! 2A
XD24 Digital-Startsperre
DIIL Reglerfreigabe
+24 VD [+24 V DC 200 mA "
DICOM |Digitaleingang Masse
+24 VD [+24 V DC 200 mA "
DIOGND | Digitaleingang/-ausgang Masse

J6

Schalter Masse-Auswahl

XDIO Digitaleing

ange/-ausgange

DIO1 |Ausgang: Startbereit
DIO2 | Ausgang: In Betrieb
XDl Digitaleingdnge
DI1 Stop (0) / Start (1)
DI2 Vorwarts (0) /Ruckwarts (1)
DI3 Stérungsquittierung
Dl4 Auswahl Beschl./Verzég.-Rampen
DI5 Konstantdrehzahl 1 (1 = Ein)
DI6 StandardmaRig nicht benutzt.
XSTO Sicher abgeschaltetes Drehmoment

S(L;JJ:D Sicher abg_eschal_tetes Prehmq_ment
N (STO). Beide _Krelse mussen fur d_en
N2 Start des Antriebs geschlossen sein.

X12  Sicherheitsfunktionsmodul-Anschluss
X13 Bedienpanel-Anschluss
X205 Anschluss fur Memory Unit
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ES — Guia rapida de instalacion

Esta guia ofrece unas breves instrucciones para la instalacién del convertidor de
frecuencia. Para obtener instrucciones mas detalladas, directrices de ingenieria,
datos técnicos y unas instrucciones de seguridad completas, véase el Manual de
hardware (www.abb.com/drives: seleccione Biblioteca de documentos y busque el
numero de documento 3AUA0000078093).

Siga estrictamente las instrucciones de seguridad

ADVERTENCIA: Siga estrictamente estas instrucciones. Si no lo hace, se
pueden producir dafios en el equipo o0 en las personas, e incluso causar la
muerte:

» Sélo podran efectuar la instalacién y el mantenimiento del convertidor
electricistas cualificados.

* No intente trabajar con el convertidor, el cable de motor o el motor con la
alimentacion principal conectada. Si el convertidor esta conectado a la potencia
de entrada, espere 5 minutos tras desconectarlo.

* Nunca manipule los cables de control mientras el convertidor o los circuitos de E
control externo reciban alimentacion.

» Conecte siempre el convertidor, el motor y los equipos auxiliares al embarrado
de conexion a tierra (PE) de la fuente de alimentacion.

* Asegurese de que los restos de polvo y virutas resultantes de practicar orificios y
rectificaciones no entren en el convertidor de frecuencia durante la instalacion.

* No conecte el convertidor a una tension superior a la indicada en la etiqueta de
designacion de tipo.

El material del suelo situado bajo el convertidor debe ser de un material ignifugo.

Compruebe si es necesario reacondicionar los
condensadores

Reacondicione los condensadores si el convertidor no ha sido alimentado (por estar
almacenado o sin usar) durante un afio o mas.

Puede determinar la fecha de fabricacion a partir del numero de serie, que
encontrara en la etiqueta de designacién de tipo adherida al convertidor. El niumero
de serie tiene el formato MAASSRXXXX. AAy SS indican el afio y la semana de
fabricacion, de la forma siguiente:

AA: 17, 18, 19... para 2017, 2018, 2019...
SS: 01, 02, 03... para semana 1, semana 2, semana 3...
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Para mas informacion sobre el reacondicionamiento de los condensadores,
consulte el documento Converter modules with electrolytic DC capacitors in the DC
link capacitor reforming instructions (3BBFE64059629 [Inglés]), disponible en
Internet en www.abb.com/drives/documents.

Seleccione los cables de potencia

Dimensione los cables de potencia de conformidad con los reglamentos locales para
el transporte de la intensidad nominal indicada en la etiqueta de designacién de tipo
de su convertidor de frecuencia.

Puede ver los tamafios de cables de potencia mas habituales en la tabla K de la
pagina 700. Consulte en el Manual de hardware las condiciones de los tamafos de
los cables.

Garantice la refrigeracion

Véase la tabla C de la pagina 98 para conocer las pérdidas y el caudal de aire de
refrigeracion a través del convertidor de frecuencia. El rango de temperatura de
funcionamiento permitido para el convertidor de frecuencia sin pérdidas de potencia
es de -15 a +40 °C.

Proteccién del convertidor y el cable de potencia de
entrada

Véase la tabla C en la pagina 98. Compruebe que el tiempo de fusion del fusible sea
inferior a 0,5 segundos.

Monte el convertidor de frecuencia en la pared

Consulte las figuras Ay B en la pagina 97.

Compruebe la compatibilidad con redes IT (sin conexién a
tierra), redes en triangulo conectadas a tierra en un vértice
o en el punto medioy redes TT

Los convertidores estandar con varistores tierra-fase conectados se pueden instalar
en una red TN-S conectada a tierra simétricamente. Para otros sistemas, véase el
Manual de hardware y ACS880 frames R1 to R11 EMC filter and ground-to-phase
varistor disconnecting instructions (3AUA0000125152 [Inglés]).
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A B1 C
_ YY) L1 - 11 L1
L /7 V7V L2 L2
L /7YY L3 L3
N L2
L3
PE
PE
L ~o L f\JI I ~o L
~o ~o ~o
B2
L1
L2
L3
T PE
= ~o
~o

A =Red TN-S, B1 = Red conectada a tierra en un vértice, B2 = Red conectada a tierra en el punto medio,
C=RedIT

ADVERTENCIA: No instale el convertidor de frecuencia con los opcionales de
filtro EMC +E200 y +E202 conectados a un sistema para el cual el filtro no es
adecuado. Esto puede entranar peligro o provocar dafios en el convertidor.

ADVERTENCIA: No instale el convertidor de frecuencia con un varistor tierra-

fase conectado en un sistema para el cual no sea adecuado el varistor. Si lo
hace, el circuito del varistor podria resultar dafiado. Consulte el manual de hardware
del convertidor.

Nota: Con el opcional +E201, si no se han quitado en la fabrica, retire los tornillos
EMC AC, EMC DC y VAR para todas las redes excepto TN-S. Para mas informacion,
pongase en contacto con ABB.
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Compruebe el aislamiento de los cables de entrada y motor
y del propio motor

Compruebe el aislamiento del cable de entrada conforme a las normativas locales
antes de conectar el convertidor a la red.

Compruebe el aislamiento del cable de motor y del motor mientras el cable esta
desconectado del convertidor, véase la figura G en la pagina 99. Mida la resistencia
de aislamiento entre cada conductor de fase y el conductor de proteccién a tierra con
una tension de medicion de 1000 V CC. La resistencia de aislamiento de un motor
ABB debe ser superior a los 100 Mohmios (valor de referencia a 25 °C o 77 °F).

En cuanto a la resistencia de aislamiento de otros motores, véanse las instrucciones
del fabricante. Nota: La humedad en el interior de la carcasa del motor reduce la
resistencia de aislamiento. Si sospecha de la presencia de humedad, seque el motor
y repita la medicion.

Fije las etiquetas de advertencia disponibles en los
idiomas locales

E Conecte los cables de potencia

Véanse las figuras D, E, Fy H. Use cable apantallado simétrico para el cableado al
motor.

1. Retire la cubierta frontal. Unidades IP21: Libere la presilla de sujecion con un
destornillador (a) y levante la cubierta inferior hacia fuera (b). Retire la cubierta de
la caja de entrada de cables aflojando el tornillo de montaje.

2. Pegue el adhesivo de advertencia de tension residual en el idioma local junto a la
parte superior de la tarjeta de control.

3. Retire la cubierta protectora de los terminales de los cables de potencia,
liberando las presillas y levantando la cubierta protectora por los lados con ayuda
de un destornillador (a). Practique orificios para los cables a instalar (b).

4. Corte orificios adecuados en los pasacables de goma. Deslice los pasacables por
los cables. Prepare los extremos de los cables. Deslice los cables a través de los
orificios del panel inferior y fije las arandelas a los orificios.

5. Conecte atierra las pantallas de los cables a 360 grados bajo las abrazaderas de
conexion a tierra.

6. Conecte las pantallas trenzadas de los cables a los terminales de conexién
a tierra.

7. Conecte los conductores de los cables de entrada y de motor. Apriete los
tornillos.

8. Instale la cubierta protectora EMC que separa los cables de entrada y salida si no
lo habia hecho antes.
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9. Unidades con el opcional +D150: Conecte los conductores del cable de la
resistencia de frenado a los bornes R+ y R-.

10. Reinstale la cubierta protectora en los terminales de potencia.
11. Fije los cables fuera de la unidad de forma mecanica.

12. Conecte a tierra la pantalla del cable de motor en el extremo del motor. Para unas
minimas interferencias, realice una conexién a tierra a 360 grados en el
pasacables o mantenga el mallado corto.

Conexion de los cables de control
Véase la figura /.

1. Practique orificios adecuados en las arandelas de goma y haga pasar los cables
a través de ellas. Deslice los cables a través de los orificios del panel inferior y fije
las arandelas a los orificios.

2. Pele los extremos de los cables y corte a una longitud adecuada (recuerde la
longitud adicional de los conductores de conexion a tierra).

3. Conecte a tierra los apantallamientos exteriores de todos los cables de control a
360 grados a la abrazadera de conexion a tierra de la caja de entrada de cables.

4. Conecte a tierra el apantallamiento del par de cables en la abrazadera de tierra,
debajo de la tarjeta de control. Deje el otro extremo de las pantallas sin conectar
0 conéctelas a tierra de forma indirecta a través de un condensador de alta
frecuencia de unos pocos nanofaradios, por ejemplo, 3,3 nF / 630 V.

5. Conecte los conductores a los terminales adecuados de la tarjeta de control
(véase la pagina 34).

6. Cablee los médulos opcionales si estan incluidos en el suministro.
7. Vuelva a colocar la cubierta frontal.

Nota para el cableado de bus de campo. Véase la figura J.

1. Instale la pletina adicional de conexién a tierra.

2. Conecte a tierra las pantallas exteriores de los cables a 360 grados en una
abrazadera de conexion a tierra.

3. Practique orificios en la cubierta de la caja de entrada de cables para los cables
qgue se van a instalar. Instale la cubierta de la caja de entrada de cables.

4. Enchufe el conector al médulo de bus de campo.

Conexiones de E/S por defecto

A continuacién se muestran las conexiones de E/S por defecto de la macro de
fabrica del programa de control primario ACS880.
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Tamafnos de hilos:
0,5...2,5 mm?
(24...12 AWG)

Pares de apriete:
0,5 N-m (5 Ibf-in)
tanto para los

=

i

cables flexibles
como para los
solidos.

XPOW Entrada de alimentacion externa

+24 VI
GND

XAl

24V CC, 2A

Tension de referencia y entradas analdgicas

+VREF |10V CC, R 1...10 kohmios
-VREF [-10V CC, R, 1...10 kohmios
AGND |[Tierra

1) La capacidad de
carga total de estas
salidas es de 4,8 W
(200 mA /24 V)
menos la potencia
consumida por
DIO1 y DIO2.

//\ : - Al1+ [Ref. de velocidad 0(2)...10 V,
7 - _'rl Rin > 200 kohmios
= = Por defecto no se usa. 0(4)...20 mA,
Al2- Ri, = 100 ohmios
J1 J1 Puente de seleccion de Tensién/Corriente Al1
J2 J2 Puente de seleccion de Tensién/Corriente Al2
XAO Salidas analégicas
C) /’ = AO1 |Régimen de motor rpm 0...20 mA,
A R, < 500 ohmios
C) /ﬁ N Intensidad de motor 0...20 mA,
- _L' " R, <500 ohmios
= = XD2D Enlace de convertidor a convertidor
1 B
2 A Enlace de convertidor a convertidor
3 BGND
J3 J3 Terminador de enlace de convertidor a convertidor
XRO1, XRO2, XRO3 Salidas de relé
11 NC Listo
% - 12 COM j 250 VCA/30VCC
Gl 13 NO +—— 2A
o2 NC En marcha
72 22 COM j 250 VCA/30VCC
S 23 NO —— 2A
FaloA 1 31 NC — 3} Fallo(-1)
'_L' 32 COM 250 VCA/30V CC
= | 33 NO ! 2A
XD24 Bloqueo de marcha
DIIL Permiso de marcha
+24 VD [+24V CC 200 mA "
DICOM |Tierra de entrada digital
+24 VD [+24V CC200 mA ")
DIOGND |Tierra de entrada/salida digital
J6 Interruptor de seleccion de tierra
XDIO Entradas/salidas digitales
DIO1 Salida: Listo
DIO2 |Salida: En marcha
3 XDl Entradas digitales
T DI1 Paro (0) / Marcha (1)
— DI2  [Avance (0) / Retroceso (1)
: T DI3 Restaurar
! D4 Seleccion de aceleracion y deceleracion
= DI5 Velocidad constante 1 (1 = activado)
< DI6 Por defecto no se usa.

XSTO Safe Torque Off

; S(L;JJ:D Safe Torque Off. Ambos circuitos deben
3 INT estar cerrados para que el convertidor
4 N2 pueda ponerse en marcha.
X12 Conexion de médulo de funciones de seguridad
X13  Conexion del panel de control

X205 Conexion de la unidad de memoria
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FI — Asennuksen pikaopas

Tassa oppaassa on taajuusmuuttajan lyhyet asennusohjeet. Yksityiskohtaisemmat
ohjeet, suunnitteluohjeet, tekniset tiedot ja taydelliset turvaohjeet 16ytyvat
laiteoppaasta (www.abb.com/drives: valitse Document Library ja kirjoita
hakukenttaan dokumentin numero 3AUA0000078093 [englanninkielinen]).

Noudata turvaohjeita

VAROITUS! Noudata naita ohjeita. Ohjeiden laiminlydnti voi aiheuttaa
fyysisen vamman tai hengenvaaran tai vahingoittaa laitteistoa.

« Taajuusmuuttajan asennus- ja huoltotyot saa suorittaa vain valtuutettu
sahkoalan ammattilainen.

» Tee kaikki taajuusmuuttajan, moottorikaapelin ja moottorin asennus- ja
huoltoty6t jannitteen ollessa katkaistuna. Jos taajuusmuuttaja on jo kytketty
syottoverkkoon, kytke se irti verkosta ja odota 5 minuuttia.

+ Al3 kasittele ohjauskaapeleita, kun taajuusmuuttajaan tai ulkoisiin
ohjauspiireihin on kytketty jannite.

* Maadoita taajuusmuuttaja, moottori ja niihin liittyvat laitteet aina syo6ton n
suojamaakiskoon (PE).

+ Varmista, ettei poraus- tai hiomajate paase laitteen sisaan asennuksen
yhteydessa.

«  Al3 kytke taajuusmuuttajaa tyyppikilpeen merkittya jannitettd suurempaan
jannitteeseen.

Taajuusmuuttajan alla olevan lattiamateriaalin tulee olla palamatonta.

Tarkista, taytyyko kondensaattorit elvyttaa

Elvyta kondensaattorit, jos taajuusmuuttajaan ei ole kytketty virtaa vahintaan vuoteen
(laite on ollut varastoituna tai kayttamatta).

Voit selvittda valmistusajankohdan sarjanumeron perusteella. Sarjanumero on
taajuusmuuttajaan kiinnitetyssa tyyppikilvessa. Sarjanumero on muotoa
MYYWWRXXXX. YY ja WW ilmaisevat valmistusvuoden ja -viikon seuraavasti:

YY: 17, 18, 19,..., mika tarkoittaa vuotta 2017, 2018, 2019,...
WW: 01, 02, 03,..., mika tarkoittaa viikkoa 1, 2, 3,...
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Lisatietoja kondensaattorien elvyttamisesta on Converter modules with electrolytic
DC capacitors in the DC link capacitor reforming instructions -oppaassa
(3BFE64059629, englanninkielinen), joka on saatavana osoitteesta
www.abb.com/drives/documents.

Valitse tehokaapelit

Mitoita tehokaapelit taajuusmuuttajan tyyppikilvessa ilmoitetun nimellisvirran mukaan.
Noudata paikallisia maarayksia.

Tyypilliset tehokaapelien koot on esitetty taulukossa K sivulla 700. Mitoitukseen
liittyvat ehdot on kerrottu laiteoppaassa.

Varmista jaahdytys

Katso tiedot lampohavidista ja taajuusmuuttajan lapi virtaavasta jaahdytysilmasta
sivulla 98 olevasta taulukosta C. Taajuusmuuttajan sallittu kayttolampaotila-alue ilman
kuormitettavuuden alennusta on —15...+40 °C.

Suojaa taajuusmuuttaja ja syottokaapeli

Katso taulukko C sivulla 98. Varmista, etta sulakkeen toiminta-aika on alle 0,5

sekuntia.

Asenna taajuusmuuttaja seinalle
Katso kuvat A ja B sivulla 97.

Tarkista yhteensopivuus maadoittamattomien IT-verkkojen,
epasymmetrisesti ja keskipisteesta maadoitettujen
kolmioverkkojen seka TT-verkkojen kanssa

Vakiomallinen taajuusmuuttaja, johon on liitetty maajohtimen ja vaihejohtimen valiset
varistorit, voidaan asentaa symmetrisesti maadoitettuun TN-S-verkkoon. Katso
muiden verkkojen osalta laiteopas seka opas ACS880 frames R1 to R11 EMC filter
and ground-to-phase varistor disconnecting instructions (3AUA0000125152,
englanninkielinen).
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A B1 C
_ YY) L1 - 11 L1
L /7 V7V L2 L2
L /7YY L3 L3
N L2
L3
PE
PE
L ~o L f\JI I ~o L
~o ~o ~o
B2
L1
L2
L3
T PE
= ~o
~o

A = TN-S-verkko, B1 = epasymmetrisesti maadoitettu verkko,
B2 = keskipisteestd maadoitettu verkko, C = IT-verkko

c VAROITUS! Al3 asenna taajuusmuuttajaa, johon on liitetty EMC-suodin
(lisdvarusteet +E200 ja +E202), verkkoon, johon suodin ei sovellu. Tama voi
aiheuttaa vaaratilanteen tai vahingoittaa taajuusmuuttajaa.

VAROITUS! Al3 asenna taajuusmuuttajaa, johon on liitetty maajohtimen ja
A vaihejohtimen valinen varistori, verkkoon, johon varistori ei sovellu. Muussa
tapauksessa varistoripiiri voi vahingoittua. Lisatietoja on taajuusmuuttajan
laiteoppaassa.

Huomaa: Jos jarjestelmassa on lisavaruste +E201, poista EMC AC-, EMC DC- ja
VAR-ruuvit muita kuin TN-S-verkkoja varten, jos niita ei ole poistettu tehtaalla.
Lisatietoja saatavana ABB:Ita.

Tarkista syotto- ja moottorikaapelien seka moottorin
eristys.

Tarkista syottokaapelin eristys paikallisten maaraysten mukaisesti ennen kaapelin
kytkemista taajuusmuuttajaan.

Tarkista moottorikaapelin ja moottorin eristys, kun kaapeli on irti taajuusmuuttajasta.
Katso kuva G sivulla 99. Mittaa jokaisen vaihejohtimen ja suojamaajohtimen (PE)
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valinen eristysvastus 1 000 V DC:n mittausjannitteella. ABB:n moottoreiden
eristysvastuksen tulee olla yli 100 megaohmia (ohjearvo lampétilassa 25 °C).
Lisatietoja muiden moottorien eristysvastuksista on valmistajan ohjeissa.
Huomautus: Moottorin kotelon sisalla oleva kosteus pienentaa eristysvastusta. Jos
epailet, etta kotelon sisalla on kosteutta, kuivata moottori ja toista mittaus.

Kiinnita tarrat, joissa varoitukset on annettu paikallisilla
kielilla

Kytke tehokaapelit
Katso kuvat D, E, F ja H. Kayta suojattua symmetrista moottorikaapelia.

1. lIrrota etukansi. IP21-yksikét: Irrota kiinnityspidike ruuvitaltalla (a) ja nosta kantta
alhaalta ulospain (b). Irrota kaapelien lapivientikotelon kansi avaamalla
Kiinnitysruuvi.

2. Kiinnita oikeankielinen jaannosjannitteen varoitustarra ohjauskortin ylaosan
viereen.

3. lIrrota suoja tehokaapelien liittimista irrottamalla pidikkeet ja nostamalla suojaa
reunoista ruuvitaltalla (a). Katko aukot asennettaville kaapeleille (b).

. Leikkaa kumitiivisteisiin sopivan kokoiset reiat. Veda tiivisteet kaapeleiden paalle.
Valmistele kaapelien paat. Vie kaapelit pohjalevyssa olevien reikien lapi ja kiinnita
kumitiivisteet reikiin.

Maadoita kaapelin vaipat 360 astetta maadoituskiinnikkeiden alla.
Kytke kaapelien kierretyt suojavaipat maadoitusliittimiin.

Kytke sy6tto- ja moottorikaapelien johtimet. Kirista ruuvit.

© N o o

Asenna tulo- ja lahtdkaapeloinnin erottava EMC-suoja, jos sita ei viela ole
asennettu.

9. Yksikot, jossa on lisavaruste +D150: Kytke jarruvastuskaapelin johtimet liittimiin
R+ ja R—.

10. Asenna teholiittimien suoja takaisin paikalleen.
11. Kiinnita kaapelit yksikon ulkopuolella mekaanisesti.

12. Maadoita moottorikaapelin suojavaippa moottorin paasta. Jotta hairiot voitaisiin
minimoida, tee kaapelin lapiviennissa 360 asteen maadoitus tai pida kierretty
johdin lyhyena.
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Kytke ohjauskaapelit
Katso kuva /.

1. Leikkaa kumitiivisteisiin sopivan kokoiset aukot ja veda kumitiivisteet kaapeleihin.
Vie kaapelit pohjalevyssa olevien reikien lapi ja kiinnita kumitiivisteet reikiin.

2. Kuori kaapelien paat, ja leikkaa ne sopivaan pituuteen (huomaa
maadoitusjohtimien ylimaarainen pituus).

3. Maadoita kaikkien ohjauskaapelien ulkovaipat 360 astetta kaapelien
lapivientikotelossa olevan maadoituskiinnikkeen kohdalla.

4. Maadoita parikaapelien vaipat ohjauskortin alapuolella olevaan
maadoituskiinnikkeeseen. Jata suojavaippojen toiset paat maadoittamatta tai
maadoita ne epasuorasti muutaman nanofaradin suurtaajuuskondensaattorilla,
esim. 3,3 nF / 630 V.

5. Liita johtimet oikeisiin ohjauskortin liittimiin (katso sivu 40).

6. Kytke myds lisavarustemoduulit, mikali niita sisaltyy toimitukseen.

7. Asenna etukansi takaisin paikalleen.

Kenttavaylakaapeleita koskeva huomautus: Katso kuva J.

1. Asenna lisamaadoitushylly. n
2. Maadoita kaapelien ulommat suojavaipat 360 astetta maadoitusliittimen kohdalla.

3. Avaa kaapelien lapivientikotelon kanteen aukot asennettaville kaapeleille. Asenna
kaapelien lapivientikotelon kansi.

4. Kiinnita liitin kenttavaylamoduuliin.

Oletusarvoiset I/O-ohjauskytkennat

ACS880-perusohjausohjelman tehdasmakron oletusarvoiset |/O-ohjauskytkennat on
esitetty seuraavassa kaaviossa.
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XPOW Ulkoinen syotto

Johdinkoot: +24VI
0,5...2,5 mm? “ GND 24V DG, 2A
(24...12 AWG) XAl Ohjejannite ja analogiatulot
Kiristysmomen_ A — |" +VREF |10V DC, R 1...10 kohm
tit: 0,5 Nm yksi- m -VREF |-10V DC, R 1...10 kohm
lankaisille ja AT AGND | Maa
A = Al1+ Nopeusohje 0(2)...10V, R;, >
kerratuille johti- \// A 200 kohm
mille. = Oletusasetuksena ei kaytossa.
Al2-  |0(4)...20 mA, R, = 100 ohm
J1 J1 Al1 (virran/jannitteen valinnan siirtoliitin)
J2 J2 Al2 (virran/jannitteen valinnan siirtoliitin)
XAO Analogialahdét
C) /’ = AO1  [Moottorin nopeus (rpm) 0...20 mA, R,
\,ﬁ:: ! < 500 ohm
C) / Moottorin virta 0...20 mA, R_< 500 ohm
4
< I° XD2D Taajuusmuuttajien valinen litanta
1 B
2 A Taajuusmuuttajien valinen liitanta
3 BGND
J3 J3 Liitdnnan paatevastuksen valintakytkin
XRO1, XRO2, XRO3 Releldhdot
1" NC Valmis
% - 12 COM j 250 VAC/30V DC
Gl 13 NO +—— 2A
21 NC Kay
- 22 COM j 250 VAC/30V DC
) Naiden [5hté — {28 | NO [ — 2A
aiden lahtdjen vie J — 31 NG — Vika(-1)
kokonaiskapasi- | 32 COM 250 VAC/30V DC
teetti on 4,8 W =33 NO ——' 2A
(200 mA /24 V), XD24 Diggﬁﬁlinen}gykittj.ls
. . e ue ayn | upa
Josta V?henneta.?n +24VD [+24V DC 200 mA "
DIO1- ja DIO2-lii- DICOM |Digitaalitulon maa
tantdjen kuluttama +24VD | +24 V DC 200 mA 1
teho. DIOGND | Digitaalitulon/-lahdén maa
J6 Maadoituksen valintakytkin
XDIO Digitaalitulot/-lahdét
DIO1 [Lahtd: Valmis
DIO2 |Lahto: Kay
3 XDl Digitaalitulot
T DI1 Seis (0) / Kay (1)
— DI2  |Eteen (0)/ Taakse (1)
= DI3  [Kuittaus
! Dl4 Kiihdytyksen ja hidastuksen valinta
= DI5 |[Vakionopeus 1 (1 = Kaytdssa)
: DI6 Oletusasetuksena ei kdytdssa.
XSTO Safe torque off -toiminto
OuT1 - :
SGND S_z_afe torque off -tommto_. Mqlemplen
INT piirien on oltav_a Sl..l'|jettl..llna, jotta
IN2 taajuusmuuttaja kadynnistyy.
X12  Turvatoimintomoduulin liitdnta
X13  Ohjauspaneelin liitanta
X205 Muistiyksikon liitanta
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FR - Guide d'installation

Ce guide vous explique brievement comment installer le variateur. Pour des
consignes détaillées, des directives d'ingénierie, les caractéristiques techniques ou
les consignes de seécurité completes, reportez-vous au manuel d'installation
(www.abb.com/drives : Sélectionnez Document Library (vous devrez peut-étre
afficher la page en anglais pour voir cette rubrique) et recherchez le document
anglais de référence 3AUA0000078093.

Consignes de sécurité

c ATTENTION ! Vous devez suivre les consignes de sécurité a la lettre. Leur
non-respect est susceptible de provoquer des blessures graves, voire
mortelles, ou des dégats matériels.

» Seuls des électriciens qualifiés sont autorisés a procéder a l'installation et la
maintenance du variateur.

* N'intervenez jamais sur le variateur, le moteur ou son cablage sous tension.
S'il est déja raccordé au réseau, vous devez attendre 5 minutes aprés
sectionnement de I'alimentation avant d’intervenir.

* Vous ne devez jamais intervenir sur les cables de commande lorsque le
variateur ou les circuits de commande externes sont sous tension. n

* Le variateur ainsi que le moteur et les équipements annexes doivent étre mis a
la terre en permanence via le bus PE de l'alimentation.

* En cas de pergage ou de rectification d’un élément, évitez toute pénétration de
débris dans le variateur.

* Vous ne devez pas alimenter le variateur avec une tension supérieure a la
valeur figurant sur sa plaque signalétique.

La surface (sol) sous I'appareil doit &tre en matériau ininflammable.

Vérification des condensateurs

Si le variateur est resté plus d'un an sans étre mis sous tension (en stockage ou non
utilisé), vous devez réactiver les condensateurs.

Pour connaitre la date de fabrication, consultez le numéro de série, qui se trouve sur la
plaque signalétique de l'appareil. Le numéro de série est au format MAASSRXXXX,
avec AA et SS indiquant respectivement I'année et la semaine de fabrication :

AA : 17, 18,19, ... =2017, 2018, 2019, etc.
SS: 01, 02, 03, ... =semaine 1, semaine 2, semaine 3, ...
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Pour la procédure de réactivation, cf. document anglais Converter modules with
electrolytic DC capacitors in the DC link capacitor reforming instructions
(3BFE64059629), disponible sur Internet (www.abb.com/drives/documents).

Sélection des cables de puissance

Les cables de puissance doivent étre dimensionnés en fonction de la réglementation
locale pour supporter le courant nominal indiqué sur la plaque signalétique du
variateur.

Le tableau K page 700 indique les sections typiques des cables de puissance.
Reportez-vous au manuel d'installation pour le calcul du dimensionnement.

Refroidissement

Cf. tableau C page 98 pour les pertes et le débit d'air de refroidissement dans le
variateur. Sans déclassement, la plage de température de fonctionnement admissible
va de -15 a +40 °C.

Protection du variateur et du cable réseau

Cf. tableau C page 98. Vérifiez que le temps de manceuvre du fusible est inférieur a
0,5 seconde.

Montage mural du variateur

Cf. figures A et B page 97.

Vérification de la compatibilité avec les réseaux en régime
IT (neutre isolé ou impédant), TT, et en couplage triangle
avec mise a la terre asymétrique ou centrale (« high leg
delta »)

En standard (varistance phase-terre branchée), le variateur peut étre raccordé sur
un réseau en régime TN-S (mise a la terre symétrique). Autres exécutions : reportez-
vous au manuel d'installation ainsi qu’au document anglais ACS880 frames R1 to
R11 EMC filter and ground-to-phase varistor disconnecting instructions
(3AUA0000125152).
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A B1
— YY) L1
VY L2
V7Y L3
N
PE T
L ~ L ~
~ ~
B2
L -
~

L1

L2
L3
PE

L1

L2
L3
PE

o

L1
L2
L3

A = réseau en régime TN-S, B1 = mise a la terre asymétrique, B2 = mise a la terre centrale, C = réseau en

régime IT

c ATTENTION ! Il est interdit de raccorder un variateur équipé du filtre RFI

(options +E200 et +E202) sur un réseau non prévu pour cet usage, ce qui peut

s’avérer dangereux ou endommager I'appareil.

c ATTENTION ! Il est interdit de raccorder un variateur équipé de la varistance

phase-terre sur un réseau non prévu pour cet usage, car cela risque
d’endommager le circuit des varistances. Cf. manuel d’installation du variateur.

Nota : Avec l'option +E201, lorsque le variateur est raccordé a un réseau autre que

TN-S, retirez les vis EMC AC, EMC DC et VAR si cela n’a pas déja été effectué en

usine. Pour en savoir plus, contactez ABB.

Mesurez la résistance d'isolement du cable réseau, du

moteur et de son cablage

Mesurez la résistance d’isolement du cable réseau avant de le brancher sur le
variateur conformément a la réglementation en vigueur.

Mesurez la résistance d'isolement du moteur et de son cablage lorsqu'il est sectionné

du variateur : cf. figure G page 99. Mesurez la résistance d’isolement du céable

moteur entre chaque phase et la terre de protection (PE) avec une tension de mesure
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de 1000 Vc.c. Les valeurs mesurées sur un moteur ABB doivent étre supérieures a
100 Mohm (valeur de référence a 25 °C ou 77 °F). Pour la résistance d'isolement des
autres moteurs, priere de consulter les consignes du fabricant. Nota : La présence
d’humidité a I'intérieur de I'enveloppe du moteur réduit sa résistance d’isolement. Si
vous soupconnez la présence d’humidité, séchez le moteur et recommencez la
mesure.

Fixation des étiquettes de mise en garde dans votre langue

Raccordement des cables de puissance

Cf.

1.

© N o o

10.
11.
12.

figures D, E, F et H. Utilisez un cable moteur symétrique blindé.

Retirez le capot avant. Appareils IP21 : Enfoncez le clip de retenue avec un
tournevis (a) et tirez le bas du capot vers vous (b). Retirez la vis de fixation du
capot du boitier d'entrée des cables et 6tez le capot.

Vous devez fixer une étiquette de mise en garde contre les tensions résiduelles
dans votre langue au dessus de la carte de commande.

Otez la protection des bornes de puissance en enfoncant les clips et en la
soulevant avec un tournevis par les cbtés (a). Percez les ouvertures pour le
passage des cables (b).

Découpez des trous de diamétre adéquat dans les passe-cables en caoutchouc
Enfilez les passe-cables sur les cables. Dénudez les extrémités de céable. Insérez
les cables dans les trous de la plaque inférieure et fixez-y les passe-cables.

Effectuez une reprise de masse sur 360° des blindages sous les colliers de terre.
Raccordez les blindages torsadés des cables aux bornes de terre.
Raccordez les conducteurs des cables réseau et moteur. Serrez les vis.

Si elle n'est pas déja en place, montez la protection RFI qui sépare les cables c.a.
des cables c.c.

Appareils avec 'option +D150 : Raccordez les conducteurs du cable de la
résistance de freinage sur les bornes R+ et R-.

Replacez la protection des bornes de puissance.
Fixez mécaniquement les cables a I'extérieur du variateur.

Mettez a la terre le blindage du céble moteur du c6té moteur. Pour minimiser les
interférences, effectuez une reprise de masse sur 360 degrés au niveau du
passe-cables ou faites une queue de cochon aussi courte que possible.
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Raccordement des cables de commande
Cf. figure /

1. Découpez des trous de diameétre adéquat dans les passe-cables en caoutchouc
pour les glisser sur les cables. Insérez les cables dans les trous de la plaque
inférieure et fixez-y les passe-cables.

2. Dénudez les extrémités de cables et coupez a la longueur adéquate (vous
remarquerez que les conducteurs de terre sont plus longs).

3. Effectuez une reprise de masse sur 360° des blindages extérieurs de tous les
cables de commande au niveau du collier de mise a la terre du boitier d'entrée de
cables.

4. Mettez a la masse les blindage de cables au niveau d'un collier de mise a la terre
sous la carte de commande. L'autre extrémité des blindages doit étre laissée non
connectée ou étre reliée a la terre indirectement par le biais d’'un condensateur
haute fréquence de quelques nanofarads (ex., 3,3 nF/630 V).

5. Raccordez les conducteurs aux bornes correspondantes de la carte de
commande. (cf. page 46).

6. Raccordez les modules optionnels, si inclus a la livraison.

7. Remontez le capot avant.

Nota : Pour les cables du bus de terrain, cf. figure J. n
1. Montez la platine de mise a la terre supplémentaire.

2. Effectuez une reprise de masse sur 360° des blindages externes sous le collier
de terre.

3. Percez les ouvertures dans le capot du boitier d'entrée des cables pour le
passage des cables. Montez le capot du boitier d'entrée des cables.

4. Raccordez le connecteur au module coupleur réseau.

Raccordement des signaux d’E/S (préréglages)

Le schéma suivant présente les préréglages usine des signaux d’E/S du
macroprogramme Usine du programme de commande standard de 'ACS880
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Section des fils :

0,5...2,5 mm?
(24...12 AWG)
Couples de

serrage : 0,5 N-m
(5 Ibf-in) pour
cables a brins
multiples toronnés
et monobrin.

E 1) La capacité de

charge totale des
sorties est de

4,8 W (200 mA/
24 V) moins la
puissance
consommeée par
DIO1 et DIO2.

XPOW Entrée alimentation externe

+24VI
GND

XAl

=

i

24 \Vc.c., 2A

Tension de référence et entrées analogiques

+VREF |10 Vc.c.,, R 1...10 kohm
-VREF [-10Vc.c., R 1...10 kohm
AGND [Terre

/ ] Al1+__| Référence vitesse 0(2)...10 V, Rgp, >
7 - _Irl 200 kohm
= = Non utilisée par défaut. 0(4)...20 mA,
Al2- Ren = 100 ohm
J1 J1 Sélection courant/tension Al1 par cavalier
J2 J2 Sélection courant/tension Al2 par cavalier
XAO Sorties analogiques
C) 7 AO1__|Vitesse moteur tr/min 0...20mA, R <
- R T 500 ohm
C) 7 N Courant moteur 0...20 mA, R, <
- _L' " 500 ohm
= = XD2D Liaison multivariateurs (D2D)
1 B
2 A Liaison multivariateurs
3 BGND
J3 J3 Commutateur de terminaison de la liaison D2D
XRO1, XR0O2, XRO3 Sorties relais
1 NC Prét
%12 COM __* 250 Vc.a. / 30 Vc.c.
1 13 NO —— 2A
o2 NC En marche
A 22 COM j 250 Vc.a./ 30 Vc.c.
SR 28 NO —— 2A
pelauty A f 31 NC_—— Défaut(-1)
l_cl 32 COM 250 Vc.a. /30 Vc.c.
= [ 33 NO ! 2A
XD24 Verrouillage logique

J6

DIIL

Validation Marche

+24VD

+24 Vc.c. 200 mA 1)

DICOM

Masse entrées logiques

+24VD

+24 \/c.c. 200 mA )

DIOGND

Masse entrées/sorties logiques

Commutateur de sélection de masse

XDIO Entrées/sorties logiques

XDI

XSTO

DIO1 |Sortie : Prét
DIO2 |Sortie : En marche
Entrées logiques
DI1 Arrét (0) / Démarrage (1)
DI2 Avant (0) / Arriere (1)
DI3 Réarmement
Dl4 Sélection accélération & décélération
DI5 Vitesse constante 1 (1 = On)
DI6 Non utilisée par défaut

Interruption sécurisée du couple STO

ouT1

SGND

IN1

IN2

Interruption sécurisée du couple STO.
Les deux circuits doivent étre fermés
pour autoriser le démarrage du
variateur.

X12

Raccordement module de fonctions de sécurité

X13

Raccordement micro-console

X205 Raccordement unité mémoire
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Questa guida illustra brevemente la procedura di installazione del convertitore di
frequenza. Per istruzioni piu dettagliate, linee guida ingegneristiche, dati tecnici e
norme di sicurezza complete, si rimanda al Manuale hardware (www.abb.com/drives:
selezionare Document Library e cercare il numero del documento 3AUA0000078093
[inglese]).

Rispettare le norme di sicurezza

AVVERTENZA! Rispettare le seguenti norme di sicurezza. La mancata
osservanza di queste norme puo mettere in pericolo l'incolumita delle
persone, con rischio di morte, e danneggiare le apparecchiature:

* L'installazione e la manutenzione del convertitore di frequenza devono essere
eseguite solo da elettricisti qualificati.

* Non operare mai sul convertitore, sul cavo motore o sul motore quando &
inserita I'alimentazione. Se il convertitore € gia collegato all'alimentazione,
disinserirla e attendere 5 minuti.

* Non lavorare mai sui cavi di controllo quando il convertitore o i circuiti di
controllo esterni sono alimentati.

* Mettere sempre a terra il convertitore, il motore e le apparecchiature adiacenti
collegandoli al bus di terra (PE) dell'alimentazione.

» Assicurarsi che i detriti generati da forature e smerigliature non si infiltrino
nell'unita durante l'installazione.

* Non collegare il convertitore a una tensione superiore al valore indicato
sull'etichetta di identificazione dell'unita.

Il pavimento sottostante all'unita deve essere di materiale non infammabile.

Ricondizionamento dei condensatori

| condensatori devono essere ricondizionati se il convertitore € fermo da oltre un
anno (perché é rimasto inutilizzato oppure in magazzino).

La data di fabbricazione si legge dal numero di serie riportato sull'etichetta
identificativa del convertitore. Il formato del numero di serie € MYYWWRXXXX. YY e
WW indicano rispettivamente I'anno e la settimana di produzione, nel modo
seguente:

YY: 17,18, 19, ... per 2017, 2018, 2019, ...
WW: 01, 02, 03, ... per settimana 1, settimana 2, settimana 3, ...

Per informazioni sul ricondizionamento dei condensatori, vedere Converter
Modules with Electrolytic DC Capacitors in the DC Link Capacitor Reforming
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Instructions (3BFE64059629 [inglese]), disponibile in Internet al sito
www.abb.com/drives/documents.

Selezione dei cavi di potenza

Dimensionare i cavi di potenza in base alle normative locali. | cavi devono essere
adatti a condurre la corrente nominale indicata sull'etichetta identificativa del
convertitore.

Le dimensioni tipiche dei cavi di potenza sono riportate nella tabella K a pag. 100. Per
le regole di dimensionamento, vedere il Manuale hardware.
Raffreddamento

Vedere la tabella C a pag. 98 per i dati relativi alle perdite e al flusso d'aria attraverso
il convertitore di frequenza. Il range di temperatura operativa del convertitore, senza
declassamento, € -15 ... +40 °C.

Protezione del convertitore e del cavo di alimentazione di
ingresso

Vedere la tabella C a pag. 98. Verificare che il tempo di intervento del fusibile sia
inferiore a 0.5 secondi.

Montaggio del convertitore di frequenza a parete
Vedere le figure A e B a pag. 97.

Verifica della compatibilita con sistemi IT (senza messa a
terra), sistemi a triangolo con una fase a terra, a triangolo
con messa a terra nel punto mediano e sistemi TT

Il convertitore standard, con i varistori fase-terra collegati, puo essere installato in un
sistema TN-S con messa a terra simmetrica. Per gli altri sistemi, vedere il Manuale
hardware e ACS880 Frames R1 to R11 EMC Filter and Ground-to-Phase Varistor
Disconnecting Instructions (3AUA0000125152 [inglese]).


http://www.abb.com/drives/documents

IT — Guida rapida all'installazione 49

A B1 C
_ YY) L1 - 11 L1
L /7 V7V L2 L2
L /7YY L3 L3
N L2
L3
PE
PE
L ~o L f\JI I ~o L
~o ~o ~o
B2
L1
L2
L3
T PE
= ~o
~o

A = sistema TN-S, B1 = sistema con una fase a terra, B2 = sistema con messa a terra nel punto mediano,
C =sistema IT

AVVERTENZA! Non installare il convertitore con il filtro EMC collegato
Vi \ \ (opzioni +E200 e +E202) in un sistema che non consente I'uso del filtro.
Questo puo determinare una situazione di pericolo o danneggiare I'unita.

AVVERTENZA! Non installare il convertitore con il varistore fase-terra
A collegato in un sistema che non consente I'uso del varistore, poiché cosi
facendo si pud danneggiare il circuito del varistore. Vedere il Manuale hardware del
convertitore.

Nota: con l'opzione +E201, rimuovere le viti EMC AC, EMC DC e VAR per i sistemi di
tipo diverso da TN-S, se le viti non sono state rimosse in fabbrica. Per ulteriori
informazioni, contattare ABB.

Controllo dell'isolamento di cavo di ingresso, motore e
cavo motore

Verificare che l'isolamento del cavo di ingresso sia conforme alle normative locali
prima di collegarlo al convertitore di frequenza.

Controllare l'isolamento del cavo motore e del motore quando il cavo € scollegato dal
convertitore; vedere la figura G a pag. 99. Misurare la resistenza di isolamento tra
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ogni conduttore di fase e il conduttore di protezione di terra (PE) con una tensione di
misura di 1000 Vcc. La resistenza di isolamento dei motori ABB deve essere
superiore a 100 Mohm (valore di riferimento a 25 °C o 77 °F). Per la resistenza di
isolamento di altri motori, consultare le istruzioni del produttore. Nota: la presenza di
umidita all'interno dell'alloggiamento del motore riduce la resistenza di isolamento. In
caso di umidita, asciugare il motore e ripetere la misurazione.

Applicazione degli adesivi di avvertenza nelle lingue locali

Collegamento dei cavi di potenza

Vedere le figure D, E, F e H. Utilizzare un cavo schermato di tipo simmetrico per il
motore.

1. Rimuovere il coperchio anteriore. Unita IP21: sganciare la clip di fermo con un
cacciavite (a) e sollevare il coperchio dal basso verso l'esterno (b). Rimuovere il
coperchio della cassetta di ingresso dei cavi allentando la vite di montaggio.

2. Applicare I'adesivo con il messaggio di avvertenza per tensione residua (nella
lingua locale) vicino al lato superiore della scheda di controllo.

3. Rimuovere la schermatura sui morsetti dei cavi di potenza sganciando le clip e
sollevando la schermatura dai lati con un cacciavite (a). Praticare i fori per
I'ingresso dei cavi che saranno installati (b).

4. Tagliare dei fori di dimensioni adeguate nei gommini. Infilare i gommini sui cavi.
Preparare le estremita dei cavi. Inserire i cavi nei fori della piastra inferiore e
fissare i gommini ai fori.

Mettere a terra le schermature dei cavi a 360° sotto i morsetti di terra.
. Collegare le schermature intrecciate dei cavi ai morsetti di terra.

. Collegare i conduttori del cavo di ingresso e del cavo del motore. Serrare le viti.

Installare la schermatura EMC che separa i cavi di ingresso e di uscita (se non
ancora installata).

9. Unita con opzione +D150: collegare i conduttori del cavo della resistenza di
frenatura ai morsetti R+ e R-.

10. Reinstallare la schermatura sui morsetti di potenza.
11. Assicurare meccanicamente i cavi all'esterno dell'unita.

12. Mettere a terra la schermatura del cavo del motore sul lato motore. Per ridurre al
minimo le interferenze, eseguire una messa a terra a 360° in corrispondenza
della piastra passacavi, o ridurre al minimo la lunghezza del fascio intrecciato.
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Collegamento dei cavi di controllo

Vedere la figura /.

1. Praticare fori di dimensioni idonee nei gommini e fare scivolare i gommini sui cavi.
Inserire i cavi nei fori della piastra inferiore e fissare i gommini ai fori.

2. Spellare le estremita dei cavi e tagliarle a una lunghezza adeguata (tenendo
conto della lunghezza extra dei conduttori di terra).

3. Mettere a terra le schermature esterne di tutti i cavi di controllo a 360° sotto un
morsetto di terra nella cassetta di ingresso dei cavi.

4. Mettere a terra le schermature dei doppini in corrispondenza di un morsetto di
terra sotto la scheda di controllo. Lasciare scollegata l'altra estremita delle
schermature o metterla a terra indirettamente utilizzando un condensatore ad alta
frequenza di pochi nanofarad (es. 3.3 nF / 630 V).

5. Collegare i conduttori ai morsetti corrispondenti della scheda di controllo (vedere
pag. 52).

6. Collegare i moduli opzionali, se inclusi nella fornitura.

7. Reinstallare il coperchio anteriore.

Nota per il cablaggio del bus di campo. Vedere la figura J.
1. Installare la piastra supplementare di messa a terra.

2. Mettere a terra le schermature esterne dei cavi a 360° in corrispondenza del

morsetto di terra.
3. Aprire dei fori nel coperchio della cassetta di ingresso cavi, in corrispondenza dei
cavi da installare. Installare il coperchio della cassetta di ingresso cavi.

4. Inserire il connettore nel modulo bus di campo.

Collegamenti di I/O di default

Di seguito sono illustrati i collegamenti degli I/0 di default della macro Fabbrica del
programma di controllo primario del’ACS880.
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XPOW Ingresso alimentazione esterna

Dimensioni fili: "
24VI
0.5 ... 2.5 mm? “W 24 Vee, 2A

(24...12 AWG) XAl Ingressi analogici e tensione di riferimento
VA

AGND |Terra

Coppie di +VREF |10 Vce, R 1...10 kohm
Serraggio: -VREF |-10 VCC, RL 1...10 kohm
0.5N'm

(5 Ibf-in) per cavi

Al1+

Riferimento velocita 0(2)...10 V, Ry, > 200 kohm

. L. 4
intrecciati e Di default non utilizzati. 0(4)...20 mA, R, =
pieni. Al2- | 100 ohm
J1 Ponticello di selezione corrente/tensione Al1
J2 J2 Ponticello di selezione corrente/tensione Al2
Uscite analogiche
Lr - -
C) / Ly : ACT Velocita motore rpm 0...20 mA, R_ < 500 ohm
M N ! A;
C) \// '_r_. L AGND Corrente motore 0...20 mA, R < 500 ohm
= L+ XD2D Collegamento drive-to-drive
1 B
2 A Collegamento drive-to-drive
3 BGND
J3 J3 Interruttore terminazione collegamento drive-to-drive
XRO1, XR0O2, XRO3 Uscite relé
1 NC —j Pronto
7 12 | COM - 250 Vca / 30 Vee
K NO +— 2A
L2 NC T % Inmarcia
R 22 COM 250 Vca / 30 Vcc
1 SR 28 | NO 4—  2A
la Guasted — ', 7739 NC §—  Guasto(-1)
capacita di _.:I 32 COM — 250 Vca / 30 Vce
carico totale = 33 NO +— 2A

di queste I XD24 Interblocco digitale

P DIIL  |Abilitazione marcia
uscite ¢ ¥24VD | +24 Vcc 200 mA 7
4.8 W DICOM |Terra ingressi digitali
(200 mA/ +24VD _[+24 Vcc 200 mA 1)
24 V) meno DIOGN |Terra ingressi/uscite digitali
la potenza J6 |Interruttore di selezione terra
assorbita da XDIO Ingressi/uscite digitali
DIO1 |Uscita: pronto
DIO1e —— -
DIO2. DIO2 |Uscita: in marcia

XDI Ingressi digitali

T 1 DI1 Arresto (0) / Avviamento (1)
— 2 DI2 |Avanti (0)/ Indietro (1)
= 3 DI3_ [Reset
— 4 DI4 | Selezione accelerazione e decelerazione
= 5 DI5 | Velocita costante 1 (1 = On)
< 6 DI6__ [Di default non utilizzato.
rc -~ XSTO _Safe Torque Off
Fe> /. . N1 [ ouTd
' I 0! 2 SGND |Safe Torque Off. Per avviare il convertitore
e S P 3 IN1 |entrambi i circuiti devono essere chiusi.
N o 4 IN2

X12 Collegamento modulo funzioni di sicurezza
X13 Collegamento pannello di controllo
X205 Collegamento unita di memoria
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NL — Beknopte installatiegids

Deze gids geeft een beknopte beschrijving van het installeren van de omvormer. Zie,
voor nadere instructies, technische richtlijnen, technische gegevens en complete
veiligheidsinstructies, de hardwarehandleiding (www.abb.com/drives: Kies Document
Library en zoek document nummer 3AUA0000078093 [Engels]).

Volg de veiligheidsvoorschriften

WAARSCHUWING! Volg deze instructies. Indien u deze negeert, kan dit
lichamelijk letsel of de dood tot gevolg hebben, of er kan schade aan de
apparatuur ontstaan:

+ De installatie en het onderhoud van de omvormer mag uitsluitend worden
uitgevoerd door gekwalificeerde elektrotechnische vakmensen.

* Voer nooit werkzaamheden uit aan de frequentie-omvormer, de motorkabel of
de motor als ze onder spanning staan. Als de omvormer al is aangesloten op
het voedingsnet, ontkoppelt u de omvormer en wacht u 5 minuten.

» Voer nooit werkzaamheden uit aan de besturingskabels als de omvormer of
externe besturingscircuits onder spanning staan.

« Aard de omvormer, de motor en bijbehorende apparatuur altijd aan de
veiligheidsaarde (PE) -bus van de voeding.

» Zorg bij de installatie dat er geen boor- of slijpafval in de omvormer
binnendringt.

+ Sluit de omvormer niet op een spanning aan die hoger is dan die vermeld is op
het typeplaatje.

Het materiaal van de vloer onder de omvormer dient onbrandbaar te zijn.

Controleer of condensatoren opnieuw geformeerd moeten
worden

Formeer de condensatoren opnieuw als de omvormer een jaar of langer niet aan
geweest is (in de opslag of niet gebruikt).

U kunt de fabricagedatum bepalen uit het serienummer, dat op het typeplaatje,
bevestigd aan de omvormer, te vinden is. Het serienummer heeft het formaat
MYYWWRXXXX. YY en WW bepalen als volgt het jaar en de week van fabricage:

YY: 17,18, 19, ... voor 2017, 2018, 2019, ...
WW: 01, 02, 03, ... voor week 1, week 2, week 3, ...
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Zie, voor informatie over het opnieuw formeren van de condensatoren, Converter
modules with electrolytic DC capacitors in the DC link capacitor reforming
instructions (3BFE64059629 [Engels]), dat op internet te vinden is op
www.abb.com/drives/documents.

Kies de vermogenskabels

Dimensioneer de vermogenskabels volgens de plaatselijke regelgeving om de
nominale stroom te voeren die gegeven is op het typeplaatje van uw omvormer.

Typische vermogenskabel-afmetingen zijn te vinden in tabel K op pagina 700. Zie,
voor de voorwaarden van de afmetingen, de hardwarehandleiding.
Zorg voor de koeling

Zie tabel C op pagina 98 voor de verliezen en de koelluchtstroom door de omvormer.
Het toegestane bedrijfstemperatuurbereik van de omvormer zonder derating is -15 tot
+40 °C.

Beveilig de omvormer en de voedingskabel
Zie tabel C op pagina 98. Controleer dat de aanspreektijd van de zekering korter is
dan 0,5 seconde.

Installeer de omvormer aan de wand
Zie de figuren A en B op pagina 97.

Wl Controleer de compatibiliteit met IT (ongeaarde), corner-
grounded delta, midpoint-grounded delta, en TT systemen

De standaard omvormer met aangesloten aarde-naar-fase varistors kan
geinstalleerd worden in een symmetrisch geaard TN-S systeem. Zie voor andere
systemen de hardwarehandleiding en ACS880 frames R1 to R11 EMC filter and
ground-to-phase varistor disconnecting instructions (3AUA0000125152 [Engels]).
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A B1 C
_ YY) L1 - 11 L1
L /7 V7V L2 L2
L /7YY L3 L3
N L2
L3
PE
PE
L ~o L f\JI I ~o L
~o ~o ~o
B2
L1
L2
L3
T PE
= ~o
~o

A =TN-S systeem, B1 = Corner-grounded systeem, B2 = Midpoint-grounded systeem, C = IT systeem

c WAARSCHUWING! Installeer de omvormer niet met aangesloten EMC-filter
opties +E200 en +E202 in een systeem waarvoor het filter niet geschikt is. Dit
kan gevaar opleveren of de omvormer beschadigen.

WAARSCHUWING! Installeer de omvormer niet met aangesloten aarde-naar- NL

fase varistor in een systeem waarvoor de varistor niet geschikt is. Indien u dit
wel doet, kan het varistor-circuit beschadigd worden. Zie de hardwarehandleiding van
de omvormer.

Opmerking: Verwijder bij optie +E201 de EMC AC, EMC DC en VAR schroeven voor
andere systemen dan TN-S systemen indien ze nog niet in de fabriek verwijderd zijn.
Neem voor meer informatie contact op met ABB.

Controleer de isolatie van de ingangs- en motorkabels en
van de motor

Controleer de isolatie van de ingangskabel volgens plaatselijke regelgeving alvorens
u deze aansluit op de omvormer.

Controleer de isolatie van de motorkabel en motor wanneer de kabel losgekoppeld is
van de omvormer, zie figuur G op pagina 99. Meet de isolatieweerstand tussen elke
fasegeleider en de veiligheidsaardegeleider door een meetspanning van 1000 V DC
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te gebruiken. De isolatieweerstand van een ABB-motor moet hoger zijn dan

100 Mohm (referentiewaarde bij 25 °C of 77 °F). Voor de isolatieweerstand van
andere motors moet u de instructies van de fabrikant raadplegen. Opmerking: Vocht
in de motorbehuizing zal de isolatieweerstand verlagen. Als u vocht vermoedt, moet u
de motor drogen en de meting herhalen.

Bevestig de waarschuwingsstickers in plaatselijke talen

Sluit de vermogenskabels aan

Zie figuren D, E, F en H. Gebruik symmetrisch afgeschermde kabel voor de
motorbekabeling.

1.

10.
11.
12.

Neem de frontkap weg. IP21 units: Maak de bevestigingsclip los met een
schroevendraaier (a) en til de kap vanaf de onderkant naar buiten(b). Verwijder
het deksel van het kabelingangsblok door de montageschroef los te draaien.

Bevestig de waarschuwingssticker tegen restspanning in de plaatselijke taal vlak
bij de bovenkant van de stuurkaart.

Verwijder de afdekking op de vermogenskabelklemmen door de clips los te
maken en de afdekking vanaf de zijkant met een schroevendraaier op te tillen (a).
Druk de gaten uit voor de te installeren kabels (b).

Snijd geschikte gaten in de rubberen doorvoertules. Schuif de doorvoertules op
de kabels. Maak de kabeluiteinden gereed. Schuif de kabels door de gaten van
de bodemplaat en maak de doorvoertules in de gaten vast.

Aard de kabelafschermingen over 360 graden onder de aardklemmen.
Sluit de getwiste kabelafschermingen aan op de aardklemmen.
Sluit de geleiders van de ingangs- en motorkabels aan. Draai de schroeven vast.

Installeer de EMC-afdekking die de ingangs- en uitgangsbekabeling scheidt
indien deze nog niet geinstalleerd is.

Units met optie +D150: Sluit de geleiders van de remweerstandskabel aan op de
klemmen R+ en R-.

Zet de afdekking op de vermogensklemmen terug.
Zet de kabels buiten de unit mechanisch vast.

Aard de motorkabelafscherming aan de motorzijde. Maak, om interferentie te
minimaliseren, een aarding van 360 graden bij de kabeldoorvoer, of houd de
pigtail kort.

Sluit de besturingskabels aan

Zie figuur /.
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1. Snij voldoende grote gaten in de rubberen doorvoertules en schuif de
doorvoertules op de kabels. Schuif de kabels door de gaten van de bodemplaat
en maak de doorvoertules in de gaten vast.

2. Strip de kabeluiteinden en snijd deze tot een geschikte lengte (houd rekening met
de extra lengte van de aardgeleiders).

3. Aard de buitenste afschermingen van alle besturingskabels over 360 graden aan
een aardingsklem in het kabelinvoerblok.

4. Aard de kabelpaar-afschermingen aan een aardklem onder het besturingspaneel.
Sluit het andere uiteinde van de afschermingen niet aan of aard deze indirect via
een hoogfrequente condensator van enkele nanofarad, bijvoorbeeld 3,3 nF /
630 V).

5. Sluit de geleiders op de juiste klemmen van de besturingskaart aan (zie pagina 58).
6. Bedraad de optionele modules indien deze bij de levering bijgevoegd zijn.

7. Zet de frontkap terug

Opmerking voorveldbus-bekabeling. Zie figuur J.

1. Installeer de extra aardingsplaat.

2. Aard de buitenste afscherminen van de kabels over 360 graden bij de aardklem.

3. Druk gaten in het deksel van het kabelingangsblok uit zodat de kabels
geinstalleerd kunnen worden. Installeer het deksel van het kabelingangsblok.

4. Plug de connector in de veldbusmodule.

Standaard I/O aansluitingen

De standaard 1/O-aansluitingen voor de Fabrieksmacro van het ACS880 primair
besturingsprogramma worden hieronder getoond.
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Ader-
afmetingen:
0,5...2,5 mm?
(24...12 AWG)
Aanhaalmoment
en: 0,5N'm

(5 Ibf-in) voor
zowel
gevlochten als
massieve
bedrading.

1) Totale belas-
tingscapaciteit van
deze uitgangen is
4,8 W (200 mA/
24 V) minus het
vermogen opgeno-
men door DIO1 en
DIO2.

XPOW Externe hulpspanningsingang

XAl

;

+24VI
GND

24V DC, 2A

Referentiespanning en analoge ingangen

+VREF |10V DC, R 1...10 kohm
-VREF |-10V DC, R 1...10 kohm
AGND [Aarde

//\ : ) = Al1+ | Toerentalreferentie 0(2)...10 V, R;, >
7 = _Irl 200 kohm
= = Standaard niet in gebruik. 0(4)...20 mA,
Al2- Ri, = 100 ohm
J1 J1 Al1 stroom/spanning selectiejumper
J2 J2 Al2 stroom/spanning selectiejumper
XAO Analoge uitgangen
C) /’ AO1__ [Motortoerental rpm 0...20 mA, R, <
s : : ! 500 ohm
C) / Motorstroom 0...20 mA, R < 500 ohm
4
< L XD2D Drive-to-drive link
1 B
2 A Drive-to-drive link
3 BGND
J3 J3 Afsluitingsjumper drive-to-drive link
XRO1, XRO2, XRO3 Relaisuitgangen
1 NC Gereed
% — 12 COM j 250 VAC/30 vV DC
Gl 13 NO +—— 2A
L2 NC In bedrijf
- 22 COM j 250 VAC/30 Vv DC
S 23 NO —— 2A
Pl A 1 31 NC — 3} Fout()
'_L' 32 COM 250 VAC/30 Vv DC
= | 33 NO —— 2A
XD24 Digitale blokkering
DIIL Runvrijgave
+24VD [+24V DC 200 mA "
DICOM | Aarde digitale ingang
+24VD [+24V DC 200 mA "
DIOGND |Aarde digitale ingang/uitgang

J6

Aarde selectiejumper

XDIO Digitale ingang/uitgangen

DIO1

Uitgang: Gereed

DIO2

Uitgang: In bedrijf

XDI

Digitale ingangen

DI1 Stop (0) / Start (1)

DI2 Voorwaarts (0) / Achterwaarts (1)
DI3 Reset

D14 Acceleratie & deceleratie keuze
DI5 Constant toerental 1 (1 = Aan)
DI6 Standaard niet in gebruik.

XSTO Safe torque off

1 ouTH Safe torque off. Beide circuits moeten
2 SGND -
gesloten zijn voordat de omvormer kan
= INT starten.
4 IN2
X12 Aansluiting veiligheidsfuncties-module
X13  Aansluiting bedieningspaneel

X205 Aansluiting geheugenunit
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PL — Skrécona instrukcja montazu

Ten dokument zawiera skrocong instrukcje montazu przemiennika czestotliwosci.
Bardziej szczegotowe wskazowki, wytyczne i dane techniczne oraz petne instrukcje
bezpieczenstwa zawiera podrecznik uzytkownika (www.abb.com/drives: nalezy
wybrac opcje Document Library [Biblioteka dokumentéw] oraz wyszuka¢ dokument
w jezyku angielskim o numerze 3AUA0000078093).

Nalezy przestrzegac¢ instrukcji bezpieczenstwa

OSTRZEZENIE! Nalezy przestrzegaé tych instrukcji. Nieprzestrzeganie instruk-
cji moze skutkowac obrazeniami, Smiercig lub uszkodzeniem urzgdzenia:

+ Do montazu i konserwacji przemiennika czestotliwosci uprawnieni sg wytgcznie
wykwalifikowani elektrycy.

* Nie mozna wykonywa¢ zadnych prac przy przemienniku czestotliwosci, kablu
silnika ani silniku, jesli podtgczone jest zrodto zasilania. Jesli przemiennik
czestotliwosci jest juz podtgczony do zasilania, nalezy odczekac¢ 5 minut po
jego odtgczeniu.

* Nie wolno nigdy wykonywac zadnych prac przy kablach sterowania, jesli do
przemiennika czestotliwosci lub zewnetrznych obwodow sterowania doprowa-
dzone jest zasilanie.

« Zawsze uziemi¢ przemiennik czestotliwosci, silnik oraz pobliskie urzgdzenia. do
szyny uziemiajgcej (PE) zasilania.

+ Podczas montazu nalezy uwazac, aby opitki powstajgce w trakcie wiercenia
i szlifowania nie przedostaty sie do wnetrza przemiennika czestotliwosci.

* Nie mozna podtgczac przemiennika czestotliwosci do napiecia wyzszego niz
podane na tabliczce znamionowej.

Materiat znajdujgcy sie na podtodze pod przemiennikiem czestotliwosci musi by¢
niepalny.

Sprawdzenie, czy kondensatory wymagaja formowania

Jesli przemiennik czestotliwo$ci nie byt wigczany od ponad roku (byt w magazynie
lub nie byt uzywany), nalezy wykona¢ formowanie kondensatorow.

Date produkcji mozna okresli¢ na podstawie numeru seryjnego, ktory jest widoczny na
tabliczce znamionowej przymocowanej do przemiennika czestotliwosci. Numer seryjny ma
format MRRTTRXXXX. RR i TT okreslajg rok i tydzier produkcji w nastepujgcy sposaob:

RR: 17,18, 19, ... oznacza 2017, 2018, 2019, ...
TT: 01, 02, 03, ... to 1. tydzien, 2. tydzien, 3. tydzien, ...
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Wiecej informacji na temat formowania kondensatoréw zawiera dokument
Converter modules with electrolytic DC capacitors in the DC link capacitor
reforming instructions (3BFE64059629 [j.ang.]), ktéry jest dostepny na stronie
internetowej www.abb.com/drives/documents.

Dobor kabli zasilania

Kable zasilania nalezy zwymiarowac zgodnie z obowigzujgcymi przepisami
lokalnymi, tak aby zapewnié przeptyw prgdu znamionowego, ktérego wartos¢ jest
podana na tabliczce znamionowej przemiennika czestotliwosci.

Typowe rozmiary kabli zasilania wymieniono w tabeli K na stronie 700. Warunki
dotyczgce dobierania rozmiarow mozna znalez¢ w podreczniku oprogramowania
przemiennika czestotliwosSci.

Zapewnianie chtodzenia

W tabeli C na stronie 98 zawarto informacje o stratach oraz przeptywie powietrza
chtodzgcego przez przemiennik czestotliwosci. Dozwolony zakres temperatury pracy
przemiennika czestotliwosci bez obnizenia jego wartosci znamionowych wynosi od -
15 do +40°C.

Ochrona przemiennika czestotliwosci i kabla zasilania
wejsciowego

Odpowiednie informacje zawiera tabela C na stronie 98. Nalezy upewnic¢ sie, ze czas
zadziatania bezpiecznika wynosi mniej niz 0,5 s.

Montaz przemiennika czestotliwosci na scianie

Zobacz rysunki A i B na str. 97.

Sprawdzanie zgodnosci z sieciami IT (bez uziemienia), typu
tréjkat z uziemieniem wierzchotkowym i centralnym oraz TT

Standardowy przemiennik czestotliwo$ci z podtgczonymi warystorami uziemienie-
faza mozna potgczy¢ z uziemiong symetrycznie siecig TN-S. W przypadku innych
sieci informacji nalezy szuka¢ w podreczniku uzytkownika i dokumencie ACS880
frames R1 to R11 EMC filter and ground-to-phase varistor disconnecting instructions
(BAUA0000125152 [j. ang.)).
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A B1 C
L /7 V7V L2 L2
L /7YY L3 L3
N L2
L3
PE
PE
L ~o L f\JI I ~o L
~o ~o ~o
B2
L1
L2
L3
T PE
= ~o
~o

A = sie¢ TN-S, B1 = sie¢ uziemiona wierzchotkowo, B2 = sie¢ uziemiona centralnie, C = sie¢ IT

OSTRZEZENIE! Nie nalezy instalowa¢ przemiennika czestotliwosci

z podfgczonymi opcjami +E200 i +E202 filtra EMC w sieci, dla ktérej ten filtr
jest nieodpowiedni. Moze to spowodowac zagrozenie lub uszkodzi¢ przemiennik
czestotliwosci.

OSTRZEZENIE! Nie nalezy instalowaé przemiennika czestotliwosci

z podfgczonym warystorem uziemienie-faza w sieci, dla ktorej ten warystor jest
nieodpowiedni. Moze to uszkodzi¢ obwdd warystora. Wiecej informacji znajduje sie
w podreczniku uzytkownika przemiennika czestotliwosci.

Uwaga: W przypadku opcji +E201 nalezy wykreci¢ wkrety EMC AC, EMC DC i VAR
dla sieci innych niz TN-S (o ile nie zostaty wykrecone w fabryce). Wiecej informacji na
ten temat mozna uzyskac od firmy ABB.

Sprawdzenie izolacji wejsciowego kabla zasilania i kabla
silnika oraz samego silnika

Przed podtgczeniem wejsciowego kabla zasilania do przemiennika czestotliwoSci
nalezy sprawdzi¢, czy jego izolacja jest zgodna z lokalnymi przepisami.

|zolacje silnika oraz kabla silnika i silnika nalezy sprawdzi¢, gdy kabel jest odtgczony
od przemiennika czestotliwosci; patrz rysunek G na stronie 99. Zmierzy¢ rezystancje
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izolacji pomiedzy poszczegolnymi przewodami fazowymi a przewodem uziomowym
przy uzyciu napiecia pomiarowego 1000 V DC. Rezystancja izolacji silnika ABB musi
przekraczac¢ 100 MQ (wartos¢ zadana przy temperaturze 25 °C lub 77 °F). Wymaga-
nia dotyczgce rezystanciji izolacji innych silnikow zostaty podane w instrukcjach
dostarczonych przez producenta. Uwaga: Wilgo¢ wewnagtrz obudowy silnika zmniej-
sza rezystancje izolacji. Jesli istnieje prawdopodobienstwo obecnosci wilgoci, nalezy
wysuszy¢ silnik i powtorzy¢ pomiar.

Mocowanie nalepek ostrzegawczych w jezykach lokalnych

Podigczanie kabli zasilania

Patrz rysunki D, E, Fi H. W okablowaniu silnika nalezy uzywac symetrycznego kabla
ekranowanego.

1.

10.
11.
12.

Zdja¢ przednig ostone. Jednostki IP21: Zwolni¢ zaczep za pomocg wkretaka (a) i
podnies¢ ostone od dotu na zewnatrz (b). Zdjg¢ ostone skrzynki kablowej,
odkrecajgc srube montazowa.

Przyklei¢ naklejke z ostrzezeniem o napigciu szczgtkowym w odpowiednim
jezyku nad tablicg rozdzielczg.

Zdjac¢ ostone zaciskéw kabla zasilania, zwalniajgc zaczepy i podwazajgc ostone
po bokach wkretakiem (a). Wybi¢ otwory dla kabli, ktére bedg podtgczane (b).

Wycigé odpowiednie otwory w gumowych dtawikach. Nasung¢ dtawiki na kable.
Przygotuj koncowki kabli. Przeciggnac¢ kable przez otwory w ptycie dolnej i
zamocowac dfawiki w tych otworach.

Wykonac¢ uziemienie ekranu kabla na catym obwodzie kabla pod zaciskami
uziomowymi.

Podtgczy¢ skrecane ekrany kabli do zaciskdw uziomowych.
Podtagcz przewody kabla wejsciowego oraz kabla silnika. Dokrec¢ sruby.

Zamontowac ostone elektromagnetyczng rozdzielajgcg kable wejsciowe i
wyjsciowe, jesli nie zostata jeszcze zamontowana.

Urzgdzenia z opcjg +D150: Podtgczy¢ przewody kabla rezystora hamowania do
zaciskow R+ i R-.

Zamontowac ostone zaciskéw zasilania.
Zabezpieczy¢ kable mechanicznie na zewnatrz urzgdzenia.

Uziemi¢ ekran kabla silnika po stronie silnika. W celu ograniczenia zaktécen
nalezy uziemic¢ ekran na catym obwodzie kabla na przepuscie kabla lub postarac
sie, aby jego koncéwka byta jak najkrotsza.
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Podigczanie kabli sterowania

Patrz rysunek /.

1. Wyciag¢ odpowiednie otwory w gumowych dtawikach i nasung¢ je na kable. Przecia-
gnac kable przez otwory w ptycie dolnej i zamocowac dtawiki w tych otworach.

2. Sciggnij izolacje z koncdwek kabli i przytnij je do odpowiedniej dtugosci
(pamietajgc o wiekszej dtugosci przewoddw uziomowych).

3. Wykonaj uziemienia zewnetrznych ekrandéw wszystkich kabli sterowania na catym
obwodzie przy uzyciu zacisku uziomowego w skrzynce kablowe;.

4. Wykonaj uziemienia ekranéw kabli dwuzytowych przy uzyciu zacisku uziomo-
wego pod tablicg rozdzielczg. Drugi koniec ekranu powinien pozostaé niepodta-
czony lub uziemiony posrednio przez kondensator wysokoczestotliwosciowy o
pojemnosci kilku nanofaradéw, np. 3,3 nF/630 V.

5. Podtgczy¢ przewody do odpowiednich zaciskéw tablicy rozdzielczej (patrz
strona 64).

6. Podtgcz moduty opcjonalne, jesli znajdujg sie w opakowaniu.

7. Zatoz ostone przednia.

Uwaga dotyczaca okablowania magistrali komunikacyjnej. Patrz rysunek J.
1. Zamontowac¢ dodatkowg listwe uziemiajgca.

2. Uziemi¢ obwodowo zewnetrzne ekrany kabli pod zaciskiem uziemiajgcym.

3. Przygotowacé w ostonie skrzynki kablowej otwory dla kabli, ktére bedg
podtgczane. Zainstalowac pokrywe skrzynki kablowe;j.

4. Podigczy¢ ztgcze do modutu magistrali komunikacyjnej.

Domysine polgczenia we/wy

Ponizej przedstawiono domysine potgczenia we/wy makra fabrycznego dla standardo-
wego oprogramowania przemiennika czestotliwosci ACS880.
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Rozmiary
przewodow:
05...2,5 mm?
(24...12 AWG)
Momenty
dokrecania:

0,5 N mdla kabli
jedno- i
wielozytowych.

1) Catkowita
obcigzalno$c¢ tych
WyjsC wynosi

4,8 W (200 mA/
24 V) minus moc
pobierana przez
ztgcza DIO1

i DIO2.

i

XPOW Wejscie zasilania zewnetrznego

+24VI
GND

24V DC, 2A

XAl

Napiecie odniesienia i wejscia analogowe

+VREF |10V DC, R 1...10kQ
-VREF |-10VDC, R 1...10kQ
AGND [Uziemienie

//‘ : - Al1+ [Wartosé zadana predkosci 0(2)...10 V,
—~ - _'rl Ri, > 200 kQ
= = Domyslnie nieuzywane. 0(4)...20 mA,
Al2- Ry, =100 Q
J1 J1 Zworka wyboru trybu pracy wejécia Al1 (pradowe/napieciowe)
J2 J2 Zworka wyboru trybu pracy wejécia Al2 (pradowe/napieciowe)
XAO Wyjscia analogowe
C) /’ AO1 |Predkosé silnika w obrotach na
o : — minute 0...20mA, R <500Q
C) / Prad silnika 0...20mA, R, < 500Q
4
< L XD2D tjgcze drive-to-drive
1 B
2 A tacze drive-to-drive
3 BGND
J3 J3 Przetacznik terminacji fgcza drive-to-drive
XRO1, XRO2, XRO3 Wyjscia przekaznikowe
1 NC Stan gotowosci
% — 12 COM j 250 VAC/30V DC
Gl 13 NO +— 2A
o2 NC Bieg
- 22 COM j 250 VAC/30V DC
SR 28 NO —— 2A
Bd Ay —f 31 NC — ) Blad(-1)
'_cl 32 COM 250 VAC/30V DC
= | 33 NO —— 2A
XD24 Blokada cyfrowa
DIIL Zezwolenie na bieg
+24VD [+24 V DC 200 mA"
DICOM | Masa wejscia cyfrowego
+24VD_[+24 V DC 200 mA"
DIOGND |[Masa wejscia/wyjscia cyfrowego
J6 Przetgcznik wyboru masy
XDIO Wejscia/wyjscia cyfrowe
DIO1 | Wyjscie: Stan gotowosci
DIO2 |Wyjscie: Bieg
3 XDl  Wejscia cyfrowe
T DI1 Stop (0)/Start (1)
— DI2  [Do przodu (0)/Do tytu (1)
: T DI3 Reset
y : D14 Wybdr czaséw przyspieszenia i zwolnienia
= DI5 |[Stata predkosé 1 (1 = Wt)
< DI6 Domyslnie nieuzywane.

XSTO Bezpieczne wylgczanie momentu

1 OUT1 | Bezpieczne wytgczanie momentu (STO).
2 SGND |Oba obwody muszg by¢ zamkniete, aby
3 IN1 byto mozliwe uruchomienie
4 IN2 przemiennika czestotliwosci.

X12 Zigcze modulu funkcji bezpieczenstwa

X13  Zigcze panelu sterowania

X205 Zigcze modutu pamieci
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PT - Guia rapido de instalagao

Este guia contém instrugdes sobre como instalar o acionamento. Para instrugdes
mais detalhadas, indicagcbes de engenharia, dados técnicos e instru¢des de
seguranga completas, consulte o manual de hardware em (www.abb.com/drives:
Selecione Document Library e aceda ao documento numero 3AUA0000078093

[Inglés]).

Cumpra as instrugcoes de segurancga

AVISO! Cumprir estas instrugdes. Se ignorar as mesmas, podem ocorrer
ferimentos ou morte, ou danos no equipamento:

* Apenas profissionais eletricistas qualificados estao autorizados a instalar e a
reparar o acionamento.

* Nunca trabalhe no acionamento, no cabo do motor ou no motor com a
alimentacgao aplicada. Se o acionamento ja estiver ligado a entrada de
alimentacgao, aguarde 5 minutos depois de desligar a alimentacdo de entrada.

* Nunca manipule os cabos de controlo quando a alimentacao esta aplicada ao
acionamento ou aos circuitos de controlo externos.

* Ligue sempre o acionamento, o motor e o equipamento circundante ao
barramento da terra de protecao (PE) da alimentagao de poténcia.

» Certifique-se que as poeiras das perfuragdes ndo entram no acionamento
durante a instalagao.

* Nao ligue o acionamento a uma tensao superior a assinalada na etiqueta de
designacao de tipo.

O material do piso por baixo do acionamento deve ser nao inflamavel. -
PT

Verificar se é necessario reformar os condensadores

Deve beneficiar os condensadores se o0 acionamento nao tiver sido ligado (estiver
armazenado ou nao tiver sido usado) durante um ou mais anos.

E possivel determinar a data de fabrico a partir do nimero de série, que se encontra
na etiqueta de designacgao de tipo colada no acionamento. O numero de série € do
formato MYYWWRXXXX. YY e WW indicam o ano e a semana de fabrico como se
segue:

YY: 17,18, 19, ... para 2017, 2018, 2019, ...
WW: 01,02, 03, ... para semana 1, semana 2, semana 3, ...
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Para informacgdes sobre a beneficiagdo de condensadores, consulte Converter
modules with electrolytic DC capacitors in the DC link capacitor reforming
instructions (3BBFE64059629 [Inglés]), disponivel na Internet em
www.abb.com/drives/documents.

Selecione os cabos de poténcia

Dimensione os cabos de poténcia de acordo com os regulamentos locais para
cumprir a corrente nominal apresentada na etiqueta de designacéo tipo do seu
acionamento.

Os tamanhos tipicos do cabo de poténcia estao listados na tabela K na pagina 700.
Sobre as condi¢cdes de dimensionamento, consulte 0 manual de hardware.

Assegure uma refrigeracao adequada

Consulte a tabela C na pagina 98 sobre as perdas e o fluxo de ar de refrigeracao
através do acionamento A gama de temperatura de operagao permitida para o
acionamento sem desclassificacido € -15 para +40 °C.

Proteger o acionamento e o cabo de entrada de poténcia
Veja a tabela C na pagina 98. Verifique se o tempo de operacéo do fusivel € inferior a
0.5 segundos.

Instale o acionamento na parede

Veja as figuras A e B na pagina 97.

Verificar a compatibilidade com sistemas IT (sem ligagcao a
terra), sistemas de redes flutuantes e delta de ponto médio
e sistemas TT
PT
- Um acionamento com varistores terra-para-fase ligados pode ser instalado num
sistema TN ligado a terra simetricamente. Sobre outros sistemas, consulte o manual

de hardware e ACS880 frames R1 to R11 EMC filter and ground-to-phase varistor
disconnecting instructions (SAUA0000125152 [Inglés]).
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A B1 C
_ YY) L1 - 11 L1
L /7 V7V L2 L2
L /7YY L3 L3
N L2
L3
PE
PE
L ~o L f\JI I ~o L
~o ~o ~o
B2
L1
L2
L3
T PE
= ~o
~o

A = Sistemas TN-S, B1 = Sistemas de redes flutuantes, B2 = delta de ponto médio, C = Sistema IT

AVISO! N3o instale o acionamento com filtro EMC opg¢bes +E200 e +E202
ligado a um sistema cuijo filtro ndo seja 0 adequado. Isto pode ser perigoso ou
danificar o acionamento.

c AVISO! Nao instale o acionamento com o varistor terra-para-fase ligado a um
sistema cujo varistor ndo seja o adequado. Se o fizer, o circuito de varistores
pode ser danificado. Consulte o manual de hardware do acionamento.

PT
Nota: Com a opgao +E201, remova os parafusos EMC AC, EMC DC e VAR para -
sistemas diferentes de TN-S, se nao tiverem sido removidos na fabrica. Para mais
informacodes, contacte a ABB.

Verificar o isolamento do cabo de entrada e dos cabos do
motor

Verifique o isolamento do cabo de entrada de acordo com os regulamentos locais
antes de o ligar ao acionamento.

Verifique o isolamento do cabo do motor e do motor quando o cabo estiver desligado
do acionamento, veja a figura G na pagina 99. Medir a resisténcia de isolamento
entre cada condutor de fase e o condutor de protecao de terra usando a tensio de
medida de 1000 V CC. A resisténcia de isolamento de um motor da ABB deve
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exceder 100 Mohm (valor de referéncia a 25 °C ou 77 °F). Para a resisténcia do
isolamento de outros motores, consulte as instrugcdes do fabricante. Nota: A
presenca de humidade no interior da caixa do motor reduz a resisténcia do
isolamento. Se suspeitar da presenca de humidade, seque o motor e volte a efetuar
a medicao.

Colocar os autocolante de aviso nos idiomas locais

Ligar os cabos de alimentacgao

Veja as figuras D, E, F e H. Use cabo de motor blindado simétrico para a cablagem
do motor.

1. Retire a tampa frontal. Unidades IP21: Liberte o clipe de retencdo com uma
chave de parafusos (a) e levante a tampa a partir do fundo (b). Remova a tampa
da caixa de entrada de cabos desapertando o parafuso de montagem.

2. Cole o autocolante de aviso de tensao residual no idioma local proximo do topo
da carta de controlo.

3. Remova a blindagem dos terminais do cabo de poténcia, libertando os clipes e
levantando a blindagem dos lados com uma chave de parafusos (a). Faca os
furos para os cabos a instalar (b).

4. Corte os furos adequados nos bucins de borracha. Faga deslizar os bucins para
os cabos. Prepare as pontas do cabo. Passe os cabos através dos orificios da
placa inferior e fixe os bucins aos orificios.

5. Ligue a terra a 360 graus as blindagens do cabo por baixo dos grampos de
ligacéo a terra.

6. Ligue as blindagens entrancadas do cabo aos terminais de terra.
7. Ligue os condutores dos cabos de entrada e do motor. Aperte os parafusos.

8. Instale a blindagem EMC separando a cablagem de entrada e de saida, se ainda
nao tiver sido instalada.

9. Unidades com opg¢ao +D150: Ligue os condutores da resisténcia de travagem
aos terminais R+ e R-.

10. Reinstale a blindagem nos terminais de poténcia.
11. Fixe mecanicamente os cabos no exterior da unidade.

12. Ligue a terra a blindagem do cabo do motor no lado do motor. Para interferéncia
minima, efetue uma ligagao a terra a 360-graus na placa guia de cabos, ou
mantenha a espiral curta.
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Ligue os cabos de controlo

Ver a figura /.

1. Faca os furos adequados nos bucins de borracha e faga os mesmos deslizar
sobre os cabos. Passe os cabos através dos orificios da placa inferior e fixe os
bucins aos orificios.

2. Descarne as extremidades do cabo e corte ao comprimento pretendido
(considerar o comprimento extra dos condutores de ligagéo a terra).

3. Ligue a terra as blindagens exteriores de todos os cabos de controlo a 360 graus
no grampo de ligagéo a terra na caixa da entrada de cabo.

4. Ligue a terra as blindagens do par de cabo ao grampo de ligagao a terra por
baixa da carta de controlo. Deixe a outra extremidade das blindagens desligadas
ou ligue-as a terra indiretamente através de um condensador de alta frequéncia
com alguns nano farads, ex.: 3.3 nF / 630 V.

5. Ligue os condutores aos terminais apropriados da placa de controlo (ver a
pagina 70).

6. Ligue os modulos opcionais, se incluidos na entrega.
7. Reinstale a tampa frontal.

Nota para cabos de fieldbus: Veja a figura J.

1. Instale a prateleira de ligagao a terra adicional.

2. Ligue aterra as blindagens exteriores dos cabos 360 graus ao grampo de ligagao
a terra.

3. Faca os furos na tampa da caixa de entrada de cabos para os cabos a instalar.
Instale a tampa da caixa de entrada de cabos.

4. Ligue o conector ao mddulo de fieldbus.

Ligacoes E/S de fabrica

As ligagdes de E/S por defeito da macro Factory do programa de controlo primario do
ACS800, sao apresentadas abaixo.
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Tamanho cabos:
0.5...2.5mm?
(24...12 AWG)
Binarios de
aperto: 0.5 N'-m
(5 Ibf-in) para
cablagem
entrancada e
rigida.

) A capacidade de
carga total destas
saidas € 4.8 W
(200 mA /24 V)
menos a poténcia
tomada por EDS1
e EDS2.

-
i

A

XPOW Entrada de poténcia externa

+24VI
GND

24V CC, 2A

XAl

Tensao de

referéncia e entradas analégicas

+VREF |10V CC, R 1...10 kohm
-VREF [-10V CC, R, 1...10 kohm
AGND [Terra

//‘ I EA1+ |Referéncia de velocidade 0(2)...10V,
~ - _rl Ri, > 200 kohm
= = Por defeito ndo usada. 0(4)...20 mA, Ry,
EA2- |=100 ohm
J1 J1 Jumper de selegéo de corrente/tensdo EA1
J2 J2 Jumper de selegao de corrente/tensdo EA2
XAO Saidas analdgicas
C) /’ = SA1 |Rpm velocidade do motor 0...20 mA,
A R, <500 ohm
C) /ﬁ N Corrente motor 0...20 mA, R <
~ R 500 ohm
o = XD2D Ligag&o acionamento-para-acionamento
1 B
2 A Ligagao acionamento-para-acionamento
3 BGND
J3 J3 Interruptor de ligagéo de terminag&o acionamento-para-acionamento
XRO1, XRO2, XRO3 Saidas a relé
1" NF Pronto
% — 12 COM j 250 VCA/30VCC
Gl 13 NA ! 2A
o2 NF Operagao
72 22 COM j 250 VCA/30VCC
S 23 NA_ —— 2A
Fahe At 31 NF__—— Falha(-1)
'_L' 32 COM 250 VCA/30V CC
= 33 NA +—— 2A
XD24 Interlock digital
DIIL Permissao func
+24VD [+24V CC 200 mA "
DICOM | Terra entrada digital
+24VD [+24V CC 200 mA "
DIOGND |Terra entrada/saida digital
J6 Interruptor de selegao de terra
XDIO Entradas/saidas digitais
ESD1 |Saida: Pronto
ESD2 |Saida: Operagao
3 XDl Entradas digitais
T ED1 Parar (0) / Arrancar (1)
— ED2 [Direto (0) / Inverso (1)
: T ED3 Rearme
! ED4 Selegao aceleragao & desaceleragao
= ED5 |Velocidade constante 1 (1 = On)
< ED6 | Por defeito ndo usada.

XSTO Binario seguro off

1 OUT Binario de segurancga off. Ambos os
2 SGND .
3 INT circuitos devem estar fechados para o
acionamento arrancar.
4 IN2
X12 Ligagao do modulo de fungbes de seguranga

X13

Ligagéo da consola de programacgao

X205 Ligacdo da unidade de memoria
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RU — KpaTkoe pykoBOoACTBO MO MOHTaxXy

HacTtosiwee pyKoBOACTBO COAEPXKUT KpaTKue MHCTPYKLMM NO MOHTaXy NpuBoaa.
Bonee nogpobHyto MHpopmMaLumio, TEXHUYECKME YKa3aHUs, TEXHUYECKNE OaHHble
M NOMHbIE MHCTPYKUMM MO TeXHMKe 6e30nacHOCTN CM. B PYKOBOACTBE MO MOHTaxXy
1 BBOAY B akcnnyataumo (www.abb.com/drives: Beibepute Document Library

n Hangmnte Homep aokymeHta 3AUAO0000078093 (Ha aHrn. a3bike).

Cneayute yKkazaHUSAAM NO TeXHUKe 6e30nacHOCTHU

NMPEAYNPEXAEHUE! HeykocHUTENbHO crieaynTe AaHHbIM YKasaHUAM.
HecobntogeHne aTux ykazaHuin MOXET NPMBECTU K TpaBMaM Nio4en BNnoTb
A0 neTanbHOro ucxoga v ctatb NPUYMHOM NoBpeXaeHns obopyaoBaHus.

* K MOHTaxy 1 TexHMn4eckoMy obCny>xMBaHUIO NPMBOAA AOMYCKaTCS TONbKO
KBanM@ULUMPOBAHHbLIE SMNEKTPUKM.

+ 3anpeLuaeTtcd BbIMOMHATb Kakme-nmbo paboTbl N0 06CnyXuBaHMio NprUBoAa,
apurartenst unu kabens geuratens npu BKNIOYEHHOM nuTaHmMn. Ecnn Ha npmuBoa
NoAaHo HanpsbkeHne NUTaHUA, NOAOXKANTE MO KpanHen mMepe 5 MUHYT nocne
OTKMOYEHUS HAMPSXKEHUS.

» 3anpeluaeTcsd BbINOMHATb Kakme-nmbo paboTbl ¢ kabenamm ynpaBneHus
NPV BKITKOYEHHOM NUTAHUM MPMBOAA UIM BHELLHMX LIENEN ynpaBreHus.

+ O06sA3aTenbHO BLINOMHUTE 3a3eMrleHne NpMBoada, AnekTpoasuratens n conps-
)XEHHOro obopynoBaHNA Ha LUMHY 3aWUTHOro 3asemMnenns (PE) nctovHmka
nUTaHuA.

» [lepen Tem Kak NPUCTYNUTb K MOHTaXYy, crieayeTt UCKMOUYNTL BO3MOXHOCTb
nonagaHus CTPYXKK1, Mycopa U UHbIX MOCTOPOHHUX MaTepuarnoB BHYTPb
npvBoAaa.

+ 3anpeluaetcs nogaBaTb Ha NPMBOA HANPsKEHME BbllLE YKa3aHHOIo

Ha NacnopTHOW Tabnnyke. m

Matepuan nona, Ha KOTOPOM yCTaHaBNMBaETCsA NPUBOL, AOMKEH ObITb HEFOPOUUM.

lNpoBepbLTe, He TpebyeTcsA nNu chopMoBKa KOHAEHCATOPOB

Ecnv Ha npuBoa He noAaBanochb NUTaHMe (OH HAaXOAWUICS Ha XPaHEHUU UNn
He UCMOoNnb30Barcs) B Te4eHNe OAHOro roga Unu Aornblue, BbINONHUTE (OPMOBKY
KOHZEHCaTOpOB.

[laTy n3rotoBneHnsa MOXXHO onpesennuTb No CEPUMHOMY HOMEPY, KOTOPbIN YKa3aH Ha
NPUKpeNIEHHOM K NpuBoAYy nacrnopTHon Tabnuyke. CepurHbi HOMepP NMeeT hopmart
MYYWWRXXXX. YY n WW ykasbiBatoT rog U Hegento N3rotoBneHusi, a UMeHHOo:
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YY: 17,18, 19, ... ona 2017, 2018, 2019, ...
WW: 01, 02, 03, ... ana 1-n Hegenwu, 2-n Hegenu, 3- Hegenu, ...

CBefneHns o0 opMOBKe KOHLEHCATOPOB CM. B MHCTPyKUMn Converter modules with
electrolytic DC capacitors in the DC link capacitor reforming instructions (kog,
aHrnunckon sepcun 3BFE64059629), KOTOPYO MOXHO 3arpy3nTb B MIHTEpHETE Ha
cTpaHuue www.abb.com/drives/documents.

Bbibepute cunoBble Kabenu

CeyeHne cnnoBbix kKabenewn cnegyet BblIbMpaTb B COOTBETCTBUM C MECTHBIMU HOPMaMK
N BENNYNHOM HOMMUHArBbHOMO TOKa NPUBOAA, yKa3aHHOW Ha ero NacnopTHOW Tabnuuyke.

TunoBble cevyeHnst CUIoBbIX Kabenen nepeuncnerol B Tabnuue K Ha ctp. 100.
KoHKpeTHble 3Ha4YeHUs1 ceveHn NPUBOAATCA B PyKOBOACTBE MO MOHTaXy U BBOAY
B 3KCNsyaTaumio.

OGecneybTe Hagnexatllee oxnaxaneHuwe

BennunHy noTepb 1 pacxoga oxnaxagatollero Bozayxa cM. B Tabnuue C Ha cTp. 98.
[onycTumbii guanasoH pabounx TemnepaTyp nNpmMeBoga, B KOTOPOM He HabniogaeTcs
CHWxXeHne pabounx xapakrepucTtuk, coctaenset ot —15 go +40 °C.

3awmTuTe NpMBOo4A U BXOAHOW CMNOBOM Kabenb
OT NOBPEXAEHUN

Cwm. Tabnuuy C Ha cTp. 98. Y6egutech, 4To BpeMsa cpabaTtbiBaHNA NpegoxpaHnTens
cocTtasnsier meHbwe 0,5 cekyHAabl.

3aKkpenuTte nNpuBoA Ha CTeHe
Cwm. puc. A v B Ha cTp. 97.

NMpoBepbLTe cOBMECTUMOCTb € cuctemamm IT
(He3azemneHHbIe ceTU), CUCTEMaAMMU C 3a3eMSIeHHOMN
Bepu.IVIHOﬁ TpeyrosfibHuKa, cuctemamm C 3a3eMJ1IEHHOM
cpeaHen TOUYKOM TpeyronbHUKa n cuctemamm TT

CTaHgapTHbIN NPUBOA, C NOAKITHOYEHHBIMWU BapucTopaMun «3emns-gpasa» MOXeT ObITb
YCTaHOBMNEH B CUMMETPUYHO 3a3emMrneHHon cucteme TN-S. CBegeHns o gpyrmx
cucTemMax CM. B PyKOBOLCTBE MO MOHTaXy Y BBOAY B 3KCMyaTaumio N JOKYyMEHTe

ACS880 frames R1 to R11 EMC filter and ground-to-phase varistor disconnecting
instructions (kog aHrnunckon sepcumn 3AUA0000125152).
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A
— YY) L1
VY L2
V7Y L3
N
PE
L ~
~

B1 Cc
L1 L1
L2
L3
L2
L3
PE
4 f\JI : ~o L
~o ~o
B2
L1
L2
L3
T PE
= ~o
mJ

A = cuctema TN-S, B1 = cuctema ¢ 3a3eMreHHON BEPLUMHON TpeyronbHuka, B2 = cuctema ¢ 3azemMneHHoOn
cpeaHen Todkomn TpeyronbHuka, C = cuctema IT

NMPEOYNPEXOEHUE! 3anpewaetca yctaHaBNuBaTb NPUBOL C NOAKMHOYEHHbBIM
dunsrpom OMC (gononHutenbHble kKoMnoHeHTbl +E200 n +E202) B cucteme,
AN KOTOpon hunbTp He nNpeaHasHadeH. Takas cutyaums NnpeacTaBnsaeT yrposy
©e30nacHOCTN U MOXET NPUBECTU K MOBPEXOEHUIO NpMBOAA.

NMPEOYNPEXOEHUE! 3anpewaetca yctaHaBnNnBaTb NPUBOL, C NOAKMHOYEHHbBIM
BapUCTOPOM «3emnsi-dpa3a» B CUCTEME, AN KOTOPOW BapuCTOp HE npeaHasHa-
YyeH. B npoTMBHOM criydae BO3MOXHO NoBpeXaeHue Lenn BapucTopa.

Cwm. PYyKOBOACTBO NO MOHTaXy U BBOAY B 3KCIJ1yaTauunto npmneoaa.

MpumeyaHue. Npu ncnonb3oBaHUN 4ONONHUTENBHOIO KOMNoHeHTa +E201 yaanute

BUHTLEI EMC AC, EMC DC 1 VAR Bo Bcex cuctemax, kpome TN-S, ecnv 3T BUHTbI HE
ObIn yoaneHbl Ha 3aBoae. 3a AONOSTHUTENbHBIMU CBEAEHUAMN obpallanTech

B Kopnopauuto ABB.
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lNMpoBepbTe N30nAUMI0 NUTaroLWero Kadens, kadbens
ABUraTesnsa n camoro gsurarens

I'Iepe,u, noaKMnio4YeHnemM BXogHoro kabens k npuneoay nposepbre ero n3ondaunto
B COOTBETCTBN C MECTHLIMU MpaBUiamMu.

[MpoBepbTe n3onsauuio asuratensa u kabens asurartens, korga kabenb oTCoeaAnHeH
OT npuBoaa, cM. puc. G Ha cTp. 99. N3mepbTe conpoTMBieHe N3oNAUUn Mexay
NPOBOAHUKAMM KaXaon pasbl U NPOBOAHMKOM 3aLLMTHOMO 3a3eMSEHNS, NCNOSb3YS
KOHTponbHoe HanpshkeHne 1000 B=. ConpoTueneHune nsonauum asuratenst ABB
pomkHo npesbiwaTte 100 MOwm (cnpaBo4vHoe 3HayveHue npu 25 °C). CeegeHns o
COMPOTUBNEHNN N30MALUMU APYTUX ABUraterniern CM. B MUHCTPYKUUAX U3rOTOBUTENEN.
MpumeyaHue. Hanuune Bnarn BHYTpW Koprnyca ABuratensi NpUBOAUT K CHUXKEHUIO
conpoTmBneHna nsonaumn. Ecnv nmeetcs nogo3peHne o Hanu4nm Braru, NPocyLnTe
ABuratenb U NOBTOPUTE U3MepeHue.

NMpukpenuTe Nnpegynpexaparoine HakNnemKkn Ha MecTHbIX
A3bIKax

MopgknounTe cunoBbie Kabenu

Cwm. puc. D, E, F v H. B kauecTBe kabensa gsurarensi criegyeTt UCnosnb3oBaTtb
CUMMETPUYHbINA 3KPaHNPOBaHHbIN Kaberb.

1. CHumMmuTe nepenHioo Kpblwky. bnoku IP21. C nomoLwbio OTBEPTKM yaanute
domkcatop (a) n NogHUMNTE KpbILLKY, HaunHas cHuay (b). Yoanute kopobky BBOAA
kabenewn, OTBEPHYB KPENEXHbIN BUHT.

2. [MpukpenuTe Haknenky c npeaynpexaeHmemM o6 oCTaTOYHbIX HANPSPKEHNSX
(Ha MECTHOM 513blke) B BEPXHEN YacTu nnaTbl ynpaBnieHus.

3. Ypanure WMTOK C KNneMm CUNoBbIX kKabenen, onsa Yero oTBepTkon ocsoboante
3aXnMbl N0 Bokam 1 nogHUMUTE WKUTOK (a). BeibenTe oTBepCcTUa Anga npoxona
kabenen (b).

4. TlpopexbTe Hagnexalme OTBEPCTUSA B PE3NHOBBIX BTYNKax. HaaBMHLTE MaHXeTbI
Ha kabenu. Pasgenante koHubl kabenen. MponyctuTte kabenn ckBo3b OTBEPCTUS
B HWXKHEW NnaTe 1 3aKkpenuTe BTYMKU B OTBEPCTUSAX.

5. 3asemnute akpaHbl kabenen no okpy>xHoctu (360 rpagycoB) noa 3axnmamm
3a3eMIeHus.

MookntounTe CKpy4Y€eHHbl€ 3KpaHbl Kabenewn K Knemmam 3a3eMIeHus.

MogkntounTe NPOBOAHUKK NMUTalOLLEro kabena n kabens asuratens. 3aTaHUTE
BUHTDI.

8. YcraHoBute OMC-MTOK, pasgensaowmnin BXoAHbIE U BbIXOAHbIE kKabenu (ecnu
OH €LLle He YCTaHOBMEH).

9. [Mpwueoabl ¢ gononHUTeNbHbIM yecTponcTeom +D150. MoaknoumnTe NPOBOAHNKN
kabens TOpMO3HOro pesncropa K knemmam R+ n R-.
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10. BepHuTe WNTOK HA KNEMMbI MUTAHUS.
11. MexaHunyeckn 3akpenute kabenu 3a npegenamm 6noka.

12. 3azemnute akpaH kabens gsuratens co cTopoHbl Asuratens. C uenbto ceegeHns
K MMHMMYMY MOMEX BbINOSTHUTE 3a3eMJIEHME MO BCEWN OKPYXXHOCTU Ha BBOAE
kabens unn octaBbTe KOPOTKUIN OTPE30OK 3KpaHa.

Mopkniounte Kabenu ynpaBrneHusA
Cwm. puc. 1.

1. Tpopexbre oTBEpCTUS TpebyeMoro pasmepa B pe3NHOBbIX BTYIKaxX U HageHbTe
BTYNKU Ha kabenu. Mponyctute kabenun ckBo3b OTBEPCTUSA B HUXKHEN nnaTe
N 3aKpenuTe BTYIKWN B OTBEPCTUSIX.

2. CHUMUTE M30NALMIO C KOHLOB XWI Kabens n obpexsTe Xunbl 40 Hagnexawen
ANVHbI (06paTnUTe BHMMaHWe Ha TOo, YTO 3a3eMnsAoLIne NPOBoAa AOIMKHbI ObiTb
ANMHHEee)

3. 3asemnuTte aKkpaHbl Bcex kabenen ynpaBneHnsi Mo BCen OKPYXHOCTU NPy NOMOLLIN
3a3eMMALLErO 3a)XnMa BO BBOJHON KOPOOKe.

4. 3asemnuTe 3KpaHbl kabenen Tvna «BuTasi napa» nNpyv NOMOLLM 3a3eMIISHOLLMX
3aXXMMOB Mop, NnaTon ynpaeneHus. [lpyrne KOHLUbl 3KpaHOB CrieayeT OCTaBUTb
He3a3eMsEHHbIMWN NN COEAMHUTL UX C 3EMIIEN HaMNPSIMYHO Yepes3 BbICOKOYACTOT-
HbI KOHOEHCATOP EMKOCTbIO HECKONbKO HaHodapan, Hanpumep: 3,3 HO/630 B.

5. lNogcoeguHuTe NPOBOOHUKN K COOTBETCTBYIOLLMM BbiBOAAM MNiiaThl yNpasBrneHus
(cm. cTp. 76).

6. [llogknounte 4ONONHUTENBHBLIE MOAYIN, €CIIM OHW BKITHOYEHbI B KOMMMEKT NOCTaBKMU.
7. YcTaHOBUTE HA MECTO NepefHIO KPbILLKY.

O6patute BHUMaHue Ha npoBoaky Fieldbus. Cwm. puc. J.

1. YctaHoBUTE OOMNONHUTENBLHYHO MOSKY 3a3eMIEHNS.

2. 3asemnuTe BHelUHME 3KpaHbl kabenen no Bcen okpyxHocTh (360 rpagycos)
3aKMMOM 3a3eMJIIEHNS. m

3. BbipybuTe oTBEpPCTUSA B KPbILLKE KOPOOKM BBOAA AN yCTaHaBMMBaeMbIX Kabenen.
YcTaHoBUTE KPbILWKY KOPOOKM BBOAA Kabernen.

4. Bcrasbte pasbem B moayrnb Fieldbus.

CtaHpapTHble NOAKINIOYeHUA BXOAOB/BbIXO40B

Ha npnBegeHHOM HUXe pUCYHKe NokKasaHbl CTaHA4apTHbIE Lenu BXO40B/BbIXO4OB
3aBOJCKMX MakKpOCOB OCHOBHOW nporpamMmsl yripaerneHna ACS880.
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CeueHune
NpoBOAOB:

0,5 ... 2,5 MM?
MomeHThI
3arskkn: 0,5 H-m
Kak ons
MHOTOXMUIBHOTO,
TaK u gnsa
CMMNOLUHOro
nposoaa.

) O6was
Harpy3oyHas
CNocoBbHOCTb 3TUX
BbIXOJ0B
coctaBndet 4,8 BT
MWHYC MOLLHOCTb,
notpebnsemas

UM pPOoBLIMU
Bxogamu/
Bbixogamu DIO1

n DIO2.

XPOW Bxop BHeLLUHero nutaHus

XAl

+24VI
GND

24B=2A

OnopHoe HanpsiXeHne 1 aHarnorosble BXodbl

AR - +VREF |10B=, R 1...10 kOm
m -VREF |-10B=, R 1...10 kOm
L AGND |3emns
//\ T Al1+ |3apanue ckopocTu 0(2)...10 B,
7 — _'rl Al1- Ri, > 200 kOm
+= = Al2+ Mo ymon4aHuio He ucnornb3yeTcs.
Al2- 0(4)...20 MA, Ry, = 100 Om
J1 Mepemblyka Bbibopa Toka/HanpsikeHns Al1
J2 Mepembluka BbibOpa Toka/HanpsikeHus Al2

AHanoroBble BbIXOAbI

C) / T ~ AO1 CkopocTtb aBuratens, o6/MmuH
+— : _" 0...20 mA, R, <500 Om
C) \// '_C: _:r: AGND | ToK ABuratens 0...20 MA, Ry <500 Om
= = XD2D JlvHua cBA3n NpuMBOA-NpUBOA
1 B
2 A JInHMA cBs3M NpMBOA-NpMBOL
3 BGND
J3 J3 BbikntouaTernb OKOHEYHOW Harpy3ku
TNINHWM CBSA3M NPUBOA-NPUBOS
XRO1, XR0O2, XRO3 PeneliHble BbIXoabl
11 NC FotoB
& 12 COM j 250 B~/ 30 B=
<18 NoO H—! 2A
V! 21 NC B pa6orte
P , 22 COM j 250 B~/ 30 B=
OT1ka3 |2’ K[ - : I 23 NO — ZA
< 31 NC _—/|, OTkas (-1)
= 32 COM 250 B~/ 30 B=
33 NO —— 2A

IS S XD24

Lincdpposas B3anmHasi briokmpoBka

DIIL PaspelieHne paborthl
+24VD [+24 B=,200 mA V)
DICOM |3emns undpoBbIX BXOO0B
+24VD [+24 B=,200 A V)
DIOGND | 3emnsa umdpoBbiX BXO40OB/BbIXOA0B
J6 lMepeknoyartens Bblbopa 3a3emneHms
XDIO Lindposble BxoAbl/BbIXOAbI

DIO1

Bbixog: NotoB

- “

DIO2

Bbixog: B pabote

! XDl  Llndpposkie Bxoapl
T DI1 Octaros (0) / Myck (1)
o DI2  |Bnepen (0) / Hasag (1)
D DI3 C6poc
i DI4  |Bbibop pasroHa v 3aMeaneHus
' DI5 dukcnposaHHas ckopocTb 1 (1 = BKn)
= DI6 Mo ymMOn4yaHuo He UCMOMNb3yeTcs.
XSTO FEesonacHoe OTKAYEHNE KpYTSALWEero MOMeHTa
1 OUT1 [ ®dyHKuma Ge3onacHOro oTKHoUeH s
2 SGND |kpyTAwero momeHTa. [Ans nycka
3 IN1 npvBoda HeobxoouMO 3aMKHYTb 00e
4 IN2 uenw.
X12 [logkntodeHve Mmoaynsa yHKUMA 3alUmnThbI
X13  [MogknioyeHvie naHenu ynpasnexHus
X205 T[logkntoveHne 6noka namaTn
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SV - Snabbguide for installation

Denna guide beskriver i korthet hur frekvensomriktaren installeras. For mera detalje-
rade instruktioner, konstruktionsriktlinjer, tekniska data och fullstandiga sakerhetsin-
struktioner, se hardvaruhandledning (www.abb.com/drives: Valj Dokumentbibliotek
och sok efter dokumentnummer 3AUA0000078093 [engelskal]).

Folj sakerhetsinstruktionerna

VARNING! Folj dessa instruktioner. Om instruktionerna inte foljs kan det
orsaka personskador eller dodsfall eller skador pa utrustningen:

» Endast kvalificerad elektriker far installera och underhalla frekvensomriktaren.

» Arbeta aldrig med frekvensomriktaren, motorkabeln eller motorn nar
natspanning ar ansluten. Om frekvensomriktaren ar ansluten till
matningsspanning, vanta 5 minuter efter att den har franskilts.

* Arbeta aldrig med styrkablarna om frekvensomriktaren eller dess externa
styrkretsar ar spanningssatta.

» Jorda alltid frekvensomriktaren, motorn och ansluten utrustning till
stromforsorjningens skyddsjordledaren (PE).

* Var noga med att inga borr- eller slipspan kommer in i frekvensomriktaren i
samband med installationen.

* Anslut inte frekvensomriktaren till en spanning som ar hégre an angivelsen pa
markskylten.

Golvet/ytan under frekvensomriktaren maste vara av icke brannbart material.

Kontrollera om kondensatorerna maste reformeras

Reformera kondensatorerna om frekvensomriktaren har forvarats i mer an ett ar.

Tillverkningsdatumet kan faststallas med serienumren som finns pa markskylten pa
frekvensomriktaren. Serienumret ar i formatet MAAVVRXXXX. AA och VV visar till-
verkningsar och -vecka enligt féljande:

AA: 17,18, 19, ... for 2017, 2018, 2019, ...
VV: 01, 02, 03, ... for vecka 1, vecka 2, vecka 3, ...

For information om reformering av kondensatorer, se Converter modules with
electrolytic DC capacitors in the DC link capacitor reforming instructions
(3BFE64059629 [engelskal]), pa Internet pa www.abb.com/drives/documents.
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Val av kraftkablar

Dimensionera kraftkablarna enligt lokala foreskrifter och den markstrom som anges
pa frekvensomriktarens markskyilt.

Typiska kraftkabeldimensioner anges i tabellen K pa sidan 700. For férhallanden for
dimensionering, se hardvaruhandledningen.

Kontrollera att kylningen ar tillfredsstallande

Se tabell C pa sid 98 for information om forlusteffekt och kylluftflode genom frek-
vensomriktaren. Tillatet driftstemperaturomrade for frekvensomriktaren utan ned-
stampling ar -15 till +40°C.

Skydd for frekvensomriktaren och matningskabeln
Se tabell C pa sidan 98. Kontrollera att sakringens utlésningstid understiger 0,5 sek-
under.

Installera frekvensomriktaren pa vagg
Se figurerna A och B pa sidan 97.

Kontrollera kompatibilitet med IT-system (icke-direktjordade
system), hornjordade deltasystem, mittpunktjordade
deltasystem och TT-system

Standardfrekvensomriktare med jord till fas-varistorer anslutna kan installeras i ett
symmetriskt jordat TN-S-system. For évriga system, se hardvaruhandledningen och

ACS880 frames R1 to R11 EMC filter and ground-to-phase varistor disconnecting
instructions (3AUA0000125152 [engelskal)).
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A B1 C
_ YY) L1 - 11 L1
L /7 V7V L2 L2
L /7YY L3 L3
N L2
L3
PE
PE
L ~o L f\JI I ~o L
~o ~o ~o
B2
L1
L2
L3
T PE
= ~o
~o

A = TN-S-system, B1 = hdrnjordade system, B2 = mittpunktsjordade system, C = IT-system

VARNING! Installera inte frekvensomriktaren med EMC-filtret tillval +E200 och
Vi \ \ +E202 anslutet till ett system som filtret inte passar till. Detta kan orsaka fara
eller skada frekvensomriktaren.

VARNING! Installera inte frekvensomriktaren med jord till fas-varistorn anslu-
ten till ett system som varistorn inte passar till. | sa fall kan varistorkretsen ska-
das. Se frekvensomriktarens hardvaruhandledning.

Obs! Med tillval +E201, ta bort EMC AC-, EMC DC- och VAR-skruvarna for andra
system an TN-S om de inte borttagna fran fabrik. For ytterligare information, kontakta
ABB.

sV
Kontrollera isolationen hos natkabel, motor och -
motorkabel

Kontrollera ingangskabelns isolation enligt lokala foreskrifter innan du ansluter den till
frekvensomriktaren.

Kontrollera isolationen hos motorkabel och motor nar kabeln ar frankopplad frek-
vensomriktaren, se figur G pa sidan 99. Mat isolationsresistansen mellan varje fas
och skyddsjordledare med en matspanning pa 1000 V DC. Isolationsresistansen hos
en ABB-motor maste dverskrida 100 Mohm (referensvarde vid 25 °C). For isolations-
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resistans hos andra motorer, se respektive tillverkares instruktioner. Obs! Fukt inuti
motorkapslingen minskar isolationsresistansen. Om fukt misstanks, torka motorn och
upprepa matningen.

Satt fast varningsetiketten pa det lokala spraket

Anslut matningskablarna

Se figurerna D, E, F och H. Anvand symmetrisk skarmad kabel fér motoranslutning.

1.

® N o o

10

Ta av frontkapan. IP21-enheter: Lossa sparren med en skruvmejsel (a) och dra ut
kapans underdel (b). Ta bort locket fran kabelingangsladan genom att lossa fast-
skruven.

Satt en varningsetikett for restspanningar pa lokalt sprak intill styrkortets éverdel.

Ta bort kdpan dver kraftkabelanslutningarna genom att lossa kldmmorna och lyfta
kapan uppat med en skruvmejsel (a). Oppna de forberedda halen for kablarna
som ska installeras (b).

Skar lampliga hal genom gummikragarna. Fér upp kragarna pa kablarna. Férbe-
red kabelandarna. For kablarna genom halen i bottenplattan och fast kragarna i
halen.

Jorda kabelskarmarna 360° runtom under jordningsoverfallen.
Anslut de tvinnade skarmstumparna till jordanslutningarna.
Anslut ledarna i matnings- och motorkablarna. Dra at skruvarna.

Installera EMC-skarmen som separerar inkommande och utgaende kablar om
den inte har installerats annu.

Enheter med tillval +D150: Anslut ledarna i motstandskabeln till plintarna R+ och

R.

. Satt tillbaka kapan dver kraftanslutningarna.
11.
12.

Fixera kablarna mekaniskt utanfor enheten.

Jorda motorkabelskarmen vid motoranden. For att minimera stérningarna, gor en
360° runtomgaende jordning vid skapgenomféringen, eller hall skarmstumpen
kort.
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Anslut styrkablarna

Se figur /.

1.

5.
6.
7.

Skar lampliga hal i gummikragarna i kabelingangsladans underdel och skjut upp
kragarna pa kablarna. For kablarna genom halen i bottenplattan och fast kragarna
i halen.

Skala ledarandarna och kapa ledarna till lamplig Iangd. Observera att jordledarna
behover vara nagot langre.

Jorda alla yttre skarmar pa styrkablar 360° runtom vid en jordklamma i kabelin-
gangsladan.

Jorda ledarparskarmarna till en jordklamma under styrkortet. Lamna skarmarnas
motsatta andar oanslutna, eller jorda dem indirekt via en hogfrekvenskondensator
pa nagra fa nanofarad, t.ex. 3,3 nF/630 V).

Anslut ledarna till respektive plintar pa styrkortet (se sid 82).
Anslut tillvalsmodulerna om de har medféljt leveransen.

Satt tillbaka frontkapan.

Not for faltbusskablar: Se figuren J.

1.
2.
3.

4.

Montera den extra jordningsplaten.
Jorda den yttre kabelskdrmen 360 grader vid jordningsklamman.

Oppna de férberedda halen i kabelingangsladan for kablarna som ska installeras.
Installera kabelingangsladan.

Anslut kontaktdonet till faltbussmodulen.

Forvalda I/0O-anslutningar

De forvalda I/O-anslutningarna for makrot FABRIK i ACS880 standardprogramvara
visas nedan.
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Ledardimensio-

ner:
0,5...2,5 mm?
(24...12 AWG)

atdragningsmo-
ment: 0,5 Nm for
bade mangtra-
diga och enkel-
ledare.

1) Total belastning-
skapacitet for
dessa utgangar ar
4,8 W (200 mA/
24 V) minus den
effekt som kravs av
DIO1 och DIO2.

;

XPOW Extern matning

+24VI
GND

XAl

24V DC, 2A

Referenss

anning och analoga ingangar

+VREF |10V DC, R 1...10 kohm
-VREF |-10V DC, R 1...10 kohm
AGND (Jord

//\ : ) = Al1+ | Varvtalsreferens 0(2)...10V, R, >
7 = _Irl 200 kohm
= = Anvands normalt ej. 0(4)...20 mA, R, =
Al2- 100 ohm
J1 J1 Al1 strdm/spanning, valbygel
J2 J2 Al2 strdm/spanning, valbygel
XAO Analoga utgangar
SETRE— AO1
C) VAR Motorvarvtal 0...20 mA, R|_ < 500 ohm
4 r ] 4:
C) /o Motorstrém 0...20 mA, R, < 500 ohm
4
< L " XD2D Drift till drift-buss
1 B
2 A Drift till drift-buss
3 BGND
J3 J3 Bygel fér terminering av drift till drift-buss
XRO1, XRO2, XRO3 Relautgangar
1" NC Driftklar
% — 12 COM j 250 VAC/30 vV DC
1 13 NO —— 2A
o2 NC Drift
- 22 COM j 250 VAC/30 vV DC
SR 28 NO —— 2A
A —f 3 NC —} Fel()
'_L' 32 COM 250 VAC/30 VDC
= | 33 NO ! 2A
XD24 Digital férregling
DIIL Driftfrigivning
+24VD [+24V DC 200 mA "
DICOM | Jord for digitala ingéngar
+24VD [+24V DC 200 mA "
DIOGND |Jord for digitala in-/utgangar

J6

Omkopplare for val av jord

XDIO

XDI

Digitala in-/utgangar

DIO1

Utgang: Driftklar

DIO2

Utgang: Drift

Digitala ingangar

DI1 Stopp (0)/Start (1)
DI2 Fram (0)/Back (1)
DI3 Felaterstallning
Dl4 Val av accelerations-/retardationsramp
DI5 Konstant varvtal 1 (1 = Pa)
DI6 Anvands normalt e;.
XSTO Safe torque off
OuUT1 . .
SGND Safe torque gff. Bada kretsarne_l maste
INT v:;relal sltutrr:a for att frekvensomriktaren
N2 skall starta.
X12  Anslutning for sakerhetsfunktionsmodul
X13  Anslutning fér mandverpanel
X205 Anslutning fér minnesenhet




TR — Hizli montaj kilavuzu 83

TR — Hizli montaj kilavuzu

Bu kilavuz surtcuyu nasil kuracaginiz hakkinda kisa talimatlar verir. Daha ayrintili
talimatlar, mhendislik kilavuzlari, teknik veriler ve eksiksiz glvenlik talimatlari igin
lGtfen donanim kilavuzuna bakin (www.abb.com/drives: Document Library (Belge
Kiitiiphanesi)'ni segin ve 3AUA0000078093 [ingilizce] numarali belgeyi arayin).

Guvenlik talimatlarina uyun

UYARI! Bu talimatlara uyun. Bunlara uymamaniz halinde 6lum ya da
yaralanma s6z konusu olabilir veya ekipman zarar gorebilir.

« SUrdcunun kurulumu ve bakimi sadece yetkili elektrik uzmanlari tarafindan
yapiimalidir.

* Enerji verildiginde surtcu, motor kablosu ve motor Uzerinde higbir islem
yapmayin. Surticl zaten giris glctine bagliysa giris gicu baglantisini kestikten
sonra 5 dakika bekleyin.

« Sdlrucu veya harici kontrol devrelerine eneriji verilirken kontrol kablolari Gzerinde
asla galigma yapmayin.

« Sdrucuyl, motoru ve bitisik ekipmanlar her zaman gug kaynaginin koruyucu
topraklama (PE) barasina topraklayin.

* Delme ve taglama kalintilarinin kurulum sirasinda surticinin igine girmemesine
dikkat edin.

« Sdricuyd tip tanimlama etiketinde belirtilenden daha yUksek bir gerilime
baglamayin.

Sdrucindn altindaki zemin malzemesi yanmaz nitelikte olmalidir.

Kondansatorlerin yenilenmesinin gerekip gerekmedigini
kontrol edin

Surlcuye bir yil veya daha uzun sure gug veriimemigse (surlcu depolanmigsa veya
kullaniimiyorsa) kondansatorler yenilenmelidir.

Uretim tarihini, srtictiniin Gizerindeki tip tanimlama etiketinde bulabileceginiz seri
numarasindan belirleyebilirsiniz. Seri numarasi MYYWWRXXXX bigimindedir. YY ile
WW duretim yilini ve haftasini gosterir.

YY: 2017, 2018, 2019, ... icin 17, 18, 19, ...
WW: hafta 1, hafta 2, hafta 3, ... icin 01, 02, 03, ...

Kondansatdrlerin yenilenmesi ile ilgili bilgi i¢in, bkz. Converter modules with
electrolytic DC capacitors in the DC link capacitor reforming instructions
(3BFE64059629 [ingilizce]), internette www.abb.com/drives/documents adresinde
bulunmaktadir.
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Gug kablolarini se¢in

Surdcunuzin tip belirleme etiketinde verilen nominal akimi tagimak igin glg
kablolarini yerel yonetmeliklere uygun olarak boyutlandirin.

Tipik gug kablosu boyutlari i¢in bkz. tablo K, sayfa 100. Boyutlandirma ilgili kosullar
icin IGtfen donanim kilavuzuna bakin.

Sogutmayi saglayin

Kayiplar ve surtcinun icinden gegen sogutma hava akigi i¢in bkz. tablo C, sayfa 98.
Deger kaybi olmadan surucunun izin verilen isletim sicakhgi araligi -15 ile +40°C
arasindadir.

Surucuyu ve giris gug kablosunu koruyun
Bkz. tablo C, sayfa 98. Sigortalarin ¢alisma suresinin 0,5 saniyenin altinda
oldugundan emin olun.

Surucuyu duvara monte edin
Bkz. sekil A ve B, sayfa 97.

IT (topraklamasiz), kose topraklamali delta, orta nokta
topraklamali delta ve TT sistemlerle uyumlulugu kontrol
edin

Toprak-faz varistért bagl olan standart surtcu, simetrik topraklamali bir TN-S
sisteme takilabilir. Diger sistemler i¢in bkz. donanim kilavuzu ve ACS880 frames R1

to R11 EMC filter and ground-to-phase varistor disconnecting instructions
(3AUA0000125152 [ingilizce]).
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A B1 C
_ YY) L1 - 11 L1
L /7 V7V L2 L2
L /7YY L3 L3
N L2
L3
PE
PE
L ~o L f\JI I ~o L
~o ~o ~o
B2
L1
L2
L3
T PE
= ~o
~o

A =TN-S sistem, B1 = Kbse topraklamali sistem, B2 = Orta nokta topraklamali sistem, C = IT sistem

UYARI! EMC filtresi opsiyonlari +E200 ve +E202 bagli olan bir surticluyu,
filtrenin uygun olmadigi bir sisteme monte etmeyin. Bu, tehlikeye veya
surucude hasara neden olabilir.

UYARI! Toprak-faz varistori bagli olan bir strlctyU varistorin uygun olmadigi
bir sisteme monte etmeyin. Aksi halde, varistor devresi hasar gorebilir. Stricu
donanim kilavuzuna bakin.

Not: +E201 opsiyonu ile, TN-S disindaki sistemler icin fabrikada sékilmemis olmalari
halinde EMC AC, EMC DC ve VAR vidalarini sokun. Daha fazla bilgi igin, ABB ile
irtibata gecin.

Giris ve motor kablolarinin yalitimini ve motoru kontrol edin

Surlcuye baglamadan 6nce yerel yasalara uygun olarak giris kablosunun yalitimini
kontrol edin.

Motor kablosu surucuden ayrilmis durumdayken, motor kablosunun ve motorun
yalitimini kontrol edin, bkz. sekil G, sayfa 99. 1000 VDC o6l¢gum gerilimi kullanarak her
bir faz iletkeni ile motor Koruyucu Topraklama iletkeni arasindaki yalitim direncini
Ol¢ctin. ABB motorunun yalitim direnci 100 Mohm'u gegmelidir (referans deger, 25°C
veya 77°F'de). Diger motorlarin yalitim direnci i¢in, lUtfen Ureticinin talimatlarina
basvurun. Not: Motor muhafazasi icindeki nem yalitim direncini digurecektir.
Nemden suphe edilirse motoru kurutun ve dlgimu tekrarlayin.
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Yerel dillerdeki uyari etiketlerini yapistirin

Gug¢ kablolarini baglayin

Bkz. sekil D, E, F ve H. Motor kablosu igin simetrik blendajli kablo kullanin.

1.

© o N o O

On kapagi ¢ikarin. IP21 kasalari: Tutma klipsini bir tornavida (a) ile agin ve kapag!
alttan disari dogru (b) kaldirin. Montaj vidasini sékerek kablo giris kutusu kapagini
cikarin.

Yerel dildeki artik gerilim uyari etiketini kontrol panelinin Ust kisminin yanina
yapistirin.

Klipsleri agip kapagi bir tornavida (a) ile yan taraflardan kaldirarak gug kablosu
terminallerinin Gzerindeki kapagdi ¢ikarin. Takilacak kablolar (b) i¢in delik agin.

Lastik rondelalara yeteri kadar delik agin. Rondelalari kablolarin Gzerine dogru
kaydirin. Kablo uglarini hazirlayin. Kablolari, alt plaka deliklerinin igine kaydirin ve
rondelalari deliklere takin.

Kablo blendajlarini topraklama kelepcgeleri altinda 360 derece topraklayin.
Bukumld kablo blendajlarini topraklama terminallerine baglayin.

Giris ve motor kablolarinin iletkenlerini baglayin. Vidalari sikin.

Henuz takilmamissa, giris ve ¢ikis kablolarini ayiran EMC kapagini takin.

+D150 opsivonu bulunan kasalar: Fren direnci kablosunun iletkenlerini R+ ve R-
terminallerine baglayin.

. Kapagi gug terminallerinin Uzerine tekrar takin.
11.
12.

Unitenin disinda yer alan kablolari mekanik olarak sabitleyin.

Motor kablo blendajini motor tarafinda topraklayin. MUmkun olan en az parazit
icin, kablo gecisinde 360 derece topraklama yapin veya sag¢ orgusunu kisa tutun.

Kontrol kablolarini baglayin

Bkz. sekil /.

1.

Lastik rondelalarin igine yeterince delik agin ve rondelalari kablolarin tGstine
kaydirin. Kablolari, alt plaka deliklerinin i¢ine kaydirin ve rondelalari deliklere
takin.

Kablo uglarini soyun ve uygun uzunlukta kesin (topraklama iletkenlerinin ilave
uzunluguna dikkat edin).

Tam kontrol kablolarinin dis blendajlarini kablo giris kutusundaki bir topraklama
kelepgesine 360 derece topraklayin.



5.
6.
7.
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Cift kablo blendajlarini kontrol paneli altindaki bir topraklama kelepgesine
topraklayin. Blendajlarin diger ucunu bosta birakin veya birka¢ nanofarad yiksek
frekansli kondansator Uzerinden dolayli olarak topraklayin; 6r. 3,3 nF / 630 V.

lletkenleri kontrol panelinin ilgili terminallerine baglayin (bkz. sayfa 88).
Teslimata dahil olmalari halinde opsiyonel moddullerin kablolarini baglayin.

On kapag tekrar takin.

Haberlesme kablolari i¢in not: Bkz. sekil J.

1.
2.
3.

4.

ilave topraklama rafini takin.
Kablolarin dig blendajlarini bir topraklama kelepgesinde 360 derece topraklayin.

Takilacak kablolar igin kablo giris kutusu kapaginda delikler agin. Kablo giris
kutusu kapagini takin.

Konektoru haberlesme modulune takin.

Varsayilan 1/O baglantilari

ACS880 birincil kontrol programi Fabrika makrosunun varsayilan G/C baglantilar
asagida gosterilmistir.
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Kablo boyutlari:
0,5...2,5 mm?
(24...12 AWG)
Sikma torklari:
Hem telli hem
som kablo igin
0,5N-m
(51bf-in).

) Bu gikislarin
toplam yuk
kapasitesi 4,8 W
(200 mA /24 V)
eksi DIO1 ve DIO2
tarafindan gekilen
guctar.

;

XPOW Harici giig girisi

+24VI
GND

24VDC, 2A

XAl

Referans g

erilimi ve analog girigler

+VREF |10VDC, R, 1...10 kohm
-VREF [-10VDC, R, 1...10 kohm
AGND [Topraklama

//\ : ) = Al1+ |Hiz referansi 0(2)...10 V, R, >
7 = _Irl 200 kohm
= = Varsayilan olarak kullanimda degildir.
Al2- 0(4)...20 mA, R;, > 100 ohm
J1 J1 Al1 akim/gerilim segim jumper'i
J2 J2 Al2 akim/gerilim secim jumper'i
XAO Analog cikislar
C) /’ AO1__[Motor hizi rpm 0...20 mA, R|_ <
! : ! 500 ohm
C) / R Motor akimi 0...20 mA, R < 500 ohm
4
< L XD2D Siricu - surucu baglantisi
1 B
2 A Suridcl - surtci baglantisi
3 BGND
J3 J3 Suriici - striict baglantisi sonlandirma anahtari
XRO1, XRO2, XRO3 Role gikislari
1" NC Hazir
% — 12 COM j 250 VAC/30V DC
1 13 NO —— 2A
21 NC Galisiyor
72 22 COM j 250 VAC/30V DC
SR 28 NO —— 2A
Hata A~ 1 31 NC — ) Hatai(-1)
'_cl 32 COM 250 VAC/30VDC
i lER NO — 2A
XD24 Dijital kilit
DIIL Calisma izni
+24 VD |+24 VDC 200 mA ")
DICOM | Dijital girig toprak hatti
+24 VD |+24 VDC 200 mA ")
DIOGND | Dijital giris/cikis toprak hatti

J6

Toprak se¢im anahtari

XDIO Dijital girig/cikiglar

DIO1 | Cikis: Hazir
DIO2 | Cikis: Caligiyor
XDl Dijital girisler
DI1 Stop (0) / Start (1)
DI2  |lleri (0) / Geri (1)
DI3 Reset
D14 Hizlanma ve yavaglama sec¢imi
DI5 Sabit hiz 1 (1 = Agik)
DI6 Varsayilan olarak kullanimda degildir.
XSTO Givenli moment kapatma
OouT1 . : PR
SGND Guivenli mo_rr_1ent kgp_atma. Sartcinin
INT baslamasi i¢in her iki devre
N2 kapatiimalidir.

X12  Givenlik fonksiyonlari modill baglantisi
X13  Kontrol paneli baglantisi
X205 Hafiza karti baglantisi
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LK
0.5 ... 2.5 mm?
(24...12 AWG)
Fr B A
0.5N'm

(5 Ibf-in) i&
T2 5 SZ0

1) S s iy AR
BN 48 W
(200 mA / 24 V) ¥k

2: DIO1 #1 DIO2 K]

.

PR — L FeTE R

XPOW _ 4} s i N\

+24VI
GND 124VDC, 2A
XAl 52 v JR R A A\
L 10 V.DC, R, 1...10 kohm
i -10VDC, R, 1...10 kohm
. - — Hi
\// e BWES 0(2)...10 V, Ry, > 200 kohm
= A2+ | BRIAAAEFT . 0(4)...20 mA,
Al2-  |Rj; =100 ohm
J1 J1 Al HL IR/ HA s e R ik 2
J2 J2 A2 Hi I/ Hi s e PR ik 2k
) XAO  frifi) iyt
L AO1
) /o HUHLIE ¥ rpm 0...20 mA, R < 500 ohm
M N ! 4:
C) / L L AGND | BALHE 0...20 mA, R, < 500 ohm
= L XD2D Ay i g8 5] A5 i g B i
1 B
2 A AR 2 AR A B M
3 BGND
J3 J3 AR g 31 A g A I it TT K
XRO1. XRO2. XRO3 4k rfy 2%
NC B
% - - _F 250 VAC / 30 VDC
Rre — 24
. IEEEAT
7T e 250 VAC / 30 VDC
pasamre 1 2A
L e B i (1)
- o |+ 350 VAG /30 VDC
= NO 1 2A
XD24 B A
DIL  |izf/{#ife
+24VD [+24 VvV DC 200 mA "
DICOM | $ 4 \ e
+24\VD [+24V DC 200 mA "
DIOGND | i \ /4y Hi %
J6 | Bk EEIT oL
XDIO 74 N/
DIOT1  |#%idt. mh#k
DIO2 [#iH. [FAEisty
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Declaration of conformity

EU Declaration of Conformity

Machinery Directive 2006/42/EC

We

Manufacturer: ABB Oy

Address: Hiomotie 13, 00380 Helsinki, Finland.
Phone: +3581022 11

declare under our sole responsibility that the following products:
Frequency converters
ACS880-01/-11/-31
ACS880-04/-04F/-M04/-14/-34

with regard to the built-in safety function:
Safe torque off;

and with regard to the following optional safety functions with FSO-12 module (option code
+Q973, encoderless):

Safe stop 1; Safe stop emergency; Safely-limited speed; Safe maximum speed;
Safe brake control; Prevention of Unexpected Start-up;

and with regard to the following optional safety functions with FSO-21 and FSE-31 modules
(option codes +Q972 and +L521):

Safe stop 1; Safe stop emergency; Safely-limited speed; Safe maximum speed;
Safe brake control; Safe speed monitor; Safe direction; Prevention of
Unexpected Start-up;

and with regard to the following optional safety function with FPTC-01 thermistor
protection module (option code +L536):

Safe Motor Temperature;

are in conformity with all the relevant safety component requirements of EU Machinery
Directive 2006/42/EC, when the listed safety functions are used for safety component
functionality.

3AXD10000099646 1@
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EN 61800-5-2:2007

EN 62061:2005 + AC:2010 +
A1:2013 + A2:2015

ENISO 13849-1:2015

ENISO 13849-2:2012

EN 60204-1: 2006 + A1:2009 +
AC:2010

IEC 61508:2010

IEC 61800-5-2:2016

3AXD10000497831.

Helsinki, 29 Jan 2018

Manufacturer representative:

3AXD10000099646

AL HR HD
Mopw

The following harmonized standards have been applied:

Adjjustable speed electrical power drive systems — Part 5-2: Safety
requirements - Functional

Safety of machinery - Functional safety of safety-related electrical,
electronic and programmable electronic control systems

Safety of machinery — Safety-related parts of control systems. Part
1: General requirements

Safety of machinery - Safety-related parts of the control systems.
Part 2: Validation

Safety of machinery - Electrical equipment of machines — Part 1:
General requirements

The following other standards have been applied:

Functional safety of electrical / electronic / programmable
electronic safety-related systems

Adjustable speed electrical power drive systems — Part 5-2: Safety
requirements - Functional

The products referred in this Declaration of conformity fulfil the relevant provisions of other
European Union Directives which are notified in Single EU Declaration of conformity

Person authorized to compile the technical file:

Name and address: Ari Korpela, Hiomotie 13, 00380 Helsinki, Finland.

Vesa Kandell
Vice President, ABB Oy

2(2)
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Drive type

Air flow

Losses

——
(m3/h) (W) gG aR

Uy =230V

ACS880-01-046A-2 134 500 OFAF000H63 170M1566
ACS880-01-061A-2 280 630 OFAF000H80 170M1568
ACS880-01-075A-2 280 680 OFAF000H100 170M3813
ACS880-01-087A-2 280 730 OFAFO0H125 170M3814
Uy =400 V

ACS880-01-045A-3 134 667 OFAF000H63 170M1566
ACS880-01-061A-3 280 907 OFAF000H80 170M1567
ACS880-01-072A-3 280 1117 OFAF000H100 170M1568
ACS880-01-087A-3 280 1120 OFAF000H100 170M1569
Uy =500 V

ACS880-01-040A-5 134 667 OFAF000H63 170M1566
ACS880-01-052A-5 280 907 OFAF000H80 170M1567
ACS880-01-065A-5 280 1117 OFAF000H100 170M1568
ACS880-01-077A-5 280 1120 OFAF000H100 170M1569
Uy =690 V

ACS880-01-07A3-7 280 217 OFAA000GG16 170M1559
ACS880-01-09A8-7 280 284 OFAA000GG20 170M1560
ACS880-01-14A2-7 280 399 OFAA000GG25 170M1562
ACS880-01-018A-7 280 490 OFAA000GG35 170M1563
ACS880-01-022A-7 280 578 OFAA000GG50 170M1564
ACS880-01-026A-7 280 660 OFAA000GG50 170M1564
ACS880-01-035A-7 280 864 OFAA000GG63 170M1565
ACS880-01-042A-7 280 998 OFAA0GGS80 170M1566
ACS880-01-049A-7 280 1120 OFAA0GG80 170M1566

D
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M4x30
Torx T20

L1, L2, L3’ @
T1/U, T2/V, T3/W,

R.’ R+IUDC+! ubDC-

(N-m) (N-m)
= 3.3 2.9
R5 5.6 29

R4: M4x8 Torx T20
(2 pcs), M4x10 Torx
T20 (1 pcs)

2 N'm

R5: M4x8 Torx T20
2N'm

Torx T20




100
J

R5:
K40x12
tapping
screw

1.5N'm

7

M4x16 Torx T20

J 2N-m

Available from
2014-09

R4:
M4x10 Torx T20
2 N-m

M4x16 Torx T20

1.5N'm

K

Drive type Frame IEC us

size | Cu cable type| Al cable type | Cu cable type | Al cable type
mm? mm? AWG/kcmil AWG/kcmil

Uy =230V

ACS880-01-046A-2 R4 3x16 3%x35 6 -
ACS880-01-061A-2 R4 3x25 3x35 4 -
ACS880-01-075A-2 R5 3%x35 3x50 3 -
ACS880-01-087A-2 R5 3x35 3x70 3 -
Uy = 400 V

ACS880-01-045A-3 R4 3x16 3x35 6 -
ACS880-01-061A-3 R4 3%x25 3%x35 4 -
ACS880-01-072A-3 R5 3x35 3x50 3 -
ACS880-01-087A-3 R5 3%35 3x70 3 -
Uy =500 V

ACS880-01-040A-5 R4 3x16 3x25 6 -
ACS880-01-052A-5 R4 3x25 3x25 4 -
ACS880-01-065A-5 R5 3%x35 3%x35 3 -
ACS880-01-077A-5 R5 3x35 3x50 3 -
Uy = 690 V

ACS880-01-07A3-7 R5 3x1.5 - 14 12
ACS880-01-09A8-7 R5 3x1.5 - 14 12
ACS880-01-14A2-7 R5 3%x2.5 - 14 12
ACS880-01-018A-7 R5 3%x4 - 12 10
ACS880-01-022A-7 R5 3x6 - 10 8
ACS880-01-026A-7 R5 3x10 3x25 8 6
ACS880-01-035A-7 R5 3x10 3x25 8 6
ACS880-01-042A-7 R5 3x16 3x25 6 4
ACS880-01-049A-7 R5 3x16 3x25 6 4
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ACS880-01

T1/U

T2/v| T3/W @

L1, L2, L3, T1/U, T2/V, T3/W,
R-, R+/UDC+, UDC-

(Ibf-ft) (Ibf-ft)
R4 2.4 2.1
R5 4.1 2.1

p
@

R4: M4x8 Torx T20 (2 pcs),

M4x10 Torx T20 (1 pcs)

2N-m

R5: M4x8 Torx T20

2N-m
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- I"I"‘T"'I"I"_I"I L1

Y

!
Q)

\
)
13 Ibf-in

RS:
K40x12 tapping screw (2 pcs)
1.5N'm

7

R4:
M4x10 Torx T20
2 N-m

3AUA0000099663 Rev K




Further information

Product and service inquiries

Address any inquiries about the product to your local ABB representative,
quoting the type designation and serial number of the unit in question. A
listing of ABB sales, support and service contacts can be found by navigating to
abb.com/searchchannels.

Product training

For information on ABB product training, navigate to
new.abb.com/service/training.

Providing feedback on ABB Drives manuals

Your comments on our manuals are welcome. Navigate to
new.abb.com/drives/manuals-feedback-form.

Document library on the Internet

You can find manuals and other product documents in PDF format on the
Internet at abb.com/drives/documents.


http://www.abb.com/searchchannels
http://www.new.abb.com/service/training
http://www.new.abb.com/drives/manuals-feedback-form
http://www.abb.com/drives/documents

abb.com/drives

ACS880-01 manuals

© Copyright 2019 ABB. All rights reserved.
Specifications subject to change without notice.
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